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Genel uyarilar

Bu dokimanin kapsami

emniyet uyarilari ve MOVIDRIVE® MDX60B/61B frekans cevirici

Bu dokimanin kapsamli isletme kilavuzunun yerine gegemeyecedini unutmayiniz.
Bu nedenle, MOVIDRIVE® MDX60B/61B ile calismaya baglamadan énce ayrintili

isletme kilavuzu dikkatlice okunmalidir.

Ayrintili igsletme kilavuzundaki bilgilere, uyarilara ve talimatlara uyunuz. Bu, cihazin

arizasiz olarak ¢alismasi ve garanti haklarinin kaybolmamasi igin garttir.

MOVIDRIVE® MDX60B/61B ile ilgili ayrintili el kitabi, isletme kilavuzu ve diger doku-

manlar, pdf dosyasi olarak birlikte verilen CD veya DVD Uzerinde bulunmaktadir.

SEW-EURODRIVE tarafindan PDF formatinda yayimlanan tim teknik dokiimanlari

SEW-EURODRIVE'in internet sitesinden indirebilirsiniz; www.sew-eurodrive.com

1 Genel uyarilar
1.1  Bu dokiimanin kapsami

Bu dokimanda genel

icin secilmis bazi bilgiler bulunmaktadir.
1.2  Emniyet uyarilarinin yapisi

Bu isletme kilavuzundaki uyarilarin yapisi:

Piktogram

Uyulmadiginda:

>

* Tehlike dnleme dnlemi(leri).

A SINYAL sOzcUK!

Tehlike tlrh ve kaynagi.

Piktogram Sinyal s6zcuk

Anlami Uyulmadiginda

Ornek:

>

Genel tehlike

Dogrudan bir tehlike Agir yaralanmalar veya 6lum

Olasi tehlikeli durum . Agir yaralanmalar veya 6lum

/\ g DIKKAT! Olasi tehlikeli durum Hafif yaralanmalar
Belirli bir tehlike, DIKKAT! OlasI malzeme hasarlari Tahrik sisteminde veya ortamda hasar
orn. elektrik soku olugmasi
UYARI Faydali bir uyari veya ipucu.
Tahrik sisteminin kullaniimasini
i kolaylastirir.
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Emniyet uyarilar
Genel bilgiler

2

2.1

2.2

Emniyet uyarilari

Asagida belirtilen temel emniyet uyarlari mal ve can kaybini énlemek icin 6nemlidir. isle-
tici temel emniyet uyarilarina dikkat edilmesinden ve bu uyarilara uyulmasindan sorum-
ludur. Sistem ve isletme sorumlusunun ve kendi sorumluluklar altinda cihaz izerinde
calisan Kigilerin cihaza erigsebilmelerini ve kilavuzun okunabilecek bir durumda olmasini
saglayin. Agikliga kavusmasi gereken durumlar veya bilgi gereksinimi varsa,
SEW-EURODRIVE'a danisiimalidir.

Genel bilgiler

Hasar gormuis Urdnler kesinlikle monte edilmemeli veya devreye alinmamalidir.
Hasarlar derhal nakliye firmasina bildirilmelidir.

isletme esnasinda frekans ceviriciler, korunma siniflarina gére, gerilim tasiyan veya
donen pargalara sahip olabilir veya Uzerinde sicak yluzeyler olusabilir.

Gerekli kapagin izinsiz olarak kaldiriimasi, yanhs kullanim, montaj ve kullanma sonucu
agir yaralanmalara ve hasarlara sebep olabilecek kaza olma ihtimali mevcuttur.

Ayrintili bilgiler dokiimanlardan alinabilir.

Hedef grup

Montaj ve isletmeye alma ile ariza giderme ¢alismalari bir elektrik teknisyeni tarafin-
dan yapilimal (IEC 60364 ve CENELEC HD 384 veya DIN VDE 0100 ve |IEC 6064 veya
DIN VDE 0110 ve ulusal kaza énleme talimatlari dikkate alinmalidir).

Bu emniyet talimatlarina gore, elektrik teknisyenleri Grinin yerlestiriimesini, montajini,
devreye alinmasini ve igletmesini bilen ve bu konularda gerekli yeterlilik belgelerine
sahip elemanlardir.

Diger tim nakliye, depolama, isletme ve atik bertarafi galismalari bu konularda egitilmis
kisiler tarafindan yapilmalidir.
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2.3

2.31

24

Emniyet uyarilar
Amacina uygun kullanim

Amacina uygun kullanim

Frekans geviricileri makinelere ve elektrik sistemlerine komponent olarak monte etmek
igin tasarlanmistir.

Bir makine igerisine monte edildiginde frekans ceviricilerin devreye alinmasi (amacina
uygun isletmenin baglamasi), Makine Direktifi 2006/42/EC’ye uygunlugu tespit edilene
kadar yasaktir (EN 60204 dikkate alinmalidir).

Devreye alinmasina (amacina uygun isletmenin baslamasi) sadece EMU Direktifi'ne
(2004/108/EC) uyulmasi durumunda izin verilir.

Frekans ceviriciler Disik Gerilim Ydnetmeligi 2006/95/EC tarafindan istenen sartlari
yerine getirmektedir. Frekans ceviriciler icin, harmonize edilen EN 61800-5-1/
DIN VDE T105 serisi normlar EN 60439-1/VDE 0660 Boélim 500 ve EN 60146/
VDE 0558 ile baglantili olarak kullanilir.

Teknik veriler ve baglanti kosullari cihazin etiketinde ve bu dokiimantasyonda belirtil-
mistir ve bunlara uyulmahdir.

Guvenlik iglevleri

MOVIDRIVE® MDX60B/61B frekans ceviricileri Ust seviyede glvenlik sistemine bagl
degillerse, guvenlik islevlerinde kullanilamazlar. Makinelere ve insanlara zarar ver-
memek icin Ust seviyede bir glivenlik sistemi kullaniimalidir.

Guvenlik uygulamalarinda kullanildiginda asagidaki dokimanlar dikkate alinmalidir:
« MOVIDRIVE® MDX60B/61B icin GUvenli Kapatma — Kosullar
« MOVIDRIVE® MDX60B/61B icin Glvenli Kapatma — Uygulamalar

Tasima/Depolama

Tasima, depolama ve dogru olarak kullanma uyarilari dikkate alinmalidir. "Genel teknik
veriler" bolimunde belirtilen iklim kosullarina uyulmaldir.
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Emniyet uyarilar
Montaj

2.5

2.6

2.7

Montaj
Cihazlarin montaji ve sogutulmalari ilgili dokiimanlardaki talimatlara uygun olarak
gerceklesmelidir.
Frekans geviricileri izin veriimeyen y(klere karsi korunmalidir. Ozellikle nakliye sirasin-
da ve tasinirken modiller deforme olmamali ve/veya yalitim mesafeleri degistiriimeme-
lidir. Bu sebepten elektronik modiillere ve kontaklara temas edilmesi 6nlenmelidir.
Frekans ceviricilerinde elektrostatik yiiklere karsi hassas modiller bulunmaktadir. Bu
moduller yanhis kullanim sonucu kolayca hasar goérebilirler. Elektrikli komponentler
mekanik olarak hasar gérmemeli veya arizalanmamalidir (saglik icin tehlikeli olabilir!).
Kullaniimasi 06zellikle 6ngoériimedigi takdirde, asagidaki ortamlarda kullaniimasi
yasaktir:
+ Patlama tehlikesi olan ortamlarda.
« Zararh yaglarin, asitlerin, gazlarin, buharlarin, tozlarin, i1sinimlarin vb. bulundugu
alanlarda.
+ EN 61800-5-1 tarafindan talep edilen mekanik ve darbe yiklerinin olustugu portatif
uygulamalarda.
Elektrik baglantisi

Gerilim altindaki frekans ceviricilerde calisma yaparken gecerli ulusal kaza 6nleme tali-
matlar (6rn. BGV A3) dikkate alinmalidir.

Elektrik tesisati gegerli talimatlara gére yapilmahdir (6rn. kablo kesitleri, sigortalar, koru-
yucu iletken baglantilari). Bunlarin disindaki uyarilar dokiimanlarda verilmistir.

EMC uyarinca yapilacak montaj ¢alismalari (ekranlama, topraklama, filtre diizenleri ve
kablo serimleri) frekans geviricinin dokiimanlarinda verilmektedir. Bu uyarilara CE isa-
retli frekans ceviricilerde de dikkat edilmelidir. EMC yasalari tarafindan belirlenen sinir
degerlere uyulmasindan makinenin veya tesisin Ureticisi sorumludur.

Koruma onlemleri ve koruyucu donanimlar gecerli talimatlara uygun olmalidir (6r.
EN 60204 veya EN 61800-5-1).

Gerekli koruma 6nlemi: Cihazin topraklanmasi.

MOVIDRIVE® B, Boyut 7'de ayrica 6n kapagin altinda bir gésterge LED'i bulunur. Gés-
terge LED'in yanmasi DC-Link gerilimi oldugunu gosterir. Gug baglantilarina dokunul-
mamalidir. Gésterge LED'inin durumu ne olursa olsun, gi¢ baglantilarina dokunmadan
once, enerjisiz olduklarindan emin olunmalidir.

Giivenli ayirma

Bu cihaz, gu¢ ve elektronik baglantilar icin EN 61800-5-1'e uygun emniyetli olarak
ayirma sartlarini yerine getirmektedir. Emniyetli olarak ayrilmasini saglamak igin, bagl
olan tum akim devreleri de ayni zamanda emniyetli ayirma gartlarini yerine getirmelidir.
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2.8

Emniyet uyarilar

isletme

isletme

Frekans ceviricilerin monte edildigi tesisler ayrica gozetim ve koruma tertibatlar ile
donatiimalidir. Bu tertibatlar gecerli yasal uygulamalara (6rn. teknik donanim yasasi,
kaza 6nleme talimatlari vb.) uygun olmalidir. Frekans geviricilerin kullanici yazihmi ile
degistiriimesine izin veriimez.

Frekans ceviricilerin besleme geriliminden ayrildiktan sonra, kondensatérler sarjli olabi-
leceginden, gerilim altinda olan cihaz pargalarina ve gig¢ baglantilarina hemen temas
edilmemelidir. Bu konuda frekans c¢eviricideki ilgili uyari etiketleri dikkate alinmalidir.

isletme sirasinda tiim kapaklar ve kapilar kapatiimahdir.

isletme LED’inin veya diger gdsterge elemanlarinin (6rn. Boyut 7'de gosterge LED')
sdnmesi cihazin sebekeden ayrildigini ve enerjisiz oldugunu géstermez.

Gdsterge LED'inin durumu ne olursa olsun, gu¢ baglantilarina dokunmadan 6nce, ener-
jisiz olduklarindan emin olunmalidir.

Cihazin dahili giivenlik fonksiyonlari veya mekanik olarak bloke edilmesi motoru durdu-
rabilir. Ariza nedeninin giderilmesi veya reset edilmesi ile motorun otomatik olarak tekrar
calismasina neden olunabilir. Tahrik edilen makine i¢in bu duruma, bir emniyet geregi
olarak, izin verilmiyorsa, ariza gideriimeden 6nce cihazin sebekeden ayrilmasi gerek-
mektedir.
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Tesisat baglantisi
Cihaz baglanti semalari

3 Tesisat baglantisi
3.1 Cihaz baglanti semalari
3.1.1  Gi¢ kismi ve fren baglantisi (Boyut 1 — 6)

L1
L2
L3
PE-#-—#-—|--4--4-—-—-———— - .-
L m m mF11/F12/F13 :
| | |
@ Koruyucu iletken (ekran) i i K11 i
i i (AC-3) i
[t 2 L3 i
| Sebeke filtresi opsiyonu NF... X
Unc Yac YUng | L L3 DC-Link |

I baglantisi* |
F14/F15 F14/F15 F14/F15 a I @
H H H x4: PE

K11 K11 K11 R P
(AC-3) (AC-3) (AC-3) Giig bolimi
X2: X3
PE
DB@Q@ DB@Q@ DB@Q@
DGND K12 K12
(AC-3) (AC-3)
DGND DGND Fren direnci BW... /. )
BW..-T / BW...-P baglantisi
b&Iimu
beyaz beyaz
kirmizi kirmizi
|mavi mavi
Fren figi** CT/CV/IDR/DT/DV: CT/CV/DR/DT/DV:
DC ve AC tarafindan AC tarafindan kapatma
kapatma
CT/CV, CM71 ... 112: DC ve AC tarafindan kapatma
1805559691
* Boyut 1, 2 ve 2S’lerde sebeke ve motor baglanti klemenslerinin (X1, X2) yaninda PE baglantisi bulunmaz.

Bu durumda DC-Link baglantisi (X4) yanindaki PE klemensi kullaniimalidir.

Fren figinin baglanti sirasina mutlaka uyulmalidir. Yanlis baglanti frenin tahrip olmasina sebep olur.
Fren klemens kutusu tzerinden baglandiginda kullanilan motorlarin isletme kilavuzu dikkate alinmalidir!

*%

UYARILAR
o * Fren redresOrunu ayri bir sebeke kablosu tzerinden baglayin.
1 * Motor gerilimi lizerinden beslenmesine izin verilmez!

Asagidaki durumlarda fren DC ve AC tarafindan kapatiimalidir:

— Tudm kaldirma duzeni uygulamalarinda.

— Hizl frenleme yanit suresi gerektirmeyen tahrik tnitelerinde ve
— CFC ve SERVO igletme turlerinde.
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Tesisat baglantisi
Cihaz baglanti semalari

3.1.2 Gii¢ kismi ve DC sebeke adaptérii (Boyut 7)
Fren baglantisi i¢in, Boyut 1 -6 baglanti semasina dikkat edin.

L1 L1
: ;
L3
PE --—---—- R s St R PE - #-—#-—]--—- oo mr e me o
| F11/F12/F13 I U I Lo m m mF11/F12/F13
| | |
i Lo K11
| . (AC-3)
| [L 1213
i ; Sebeke filtresi opsiyonu NF ...
. | L1 L2' L3
| -
| DHL1HL2HL3
E A X1:
| 3 I gebeke Giig bbliimii
! — ] o adaptorii
I 1 |~
:. _____________________ — ) o
X2: X3 oo

"Fren direnci BW... /
BW..-T / BW...-P baglantisI"

bélumu
2079053451
DC sebeke * Anmaakimi: AC24 A
adaptord icin + Calistirma akimi AC 30 A/ AC 380 - 500 V
teknik bilgiler:
UYARILAR
o Sebeke adaptori Uzerinden yedekleme modunda, X10:9 kontrol klemensine harici
1 +24 V sebeke adaptorlerinin baglanmasina izin veriimedigine dikkat edin. Yanlis bag-
landiginda hata mesaiji verilir.

3.1.3 Fren redresorii elektrik panosunda

Fren redresori elektrik panosuna monte edildiginde, fren ile fren redresdru arasindaki
baglanti kablolari diger gu¢ kablolarindan ayri olarak désenmelidir. Diger kablolarla bir-
likte désenmesine sadece, glg¢ kablolari ekranlanmis ise izin verilmektedir.
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Tesisat baglantisi
Cihaz baglanti semalari

3.1.4 Frendirenci BW.../ BW

Giic bolimii

Giic bolimii

|
| |
: } F16
| | KA1’
1 1 etkiler
| |
| @ BW..r.P | T :
TS = - e Sl :
| LKt RB1! 2 !
| F161  etkiler M e 9 1K :
‘ ! \ | etkiler |
| 98 | 96 | Lt
il 1 R T, | <
4 6 e [ [
RB2 BW... 1| |
|
Dahili mesaj kontaktdrii F16 devreye girdiginde, ~ Dahili sicaklik anahtari devreye :

girdiginde, K11 agiimali ve
DIg@"/control.inhibit" bir "0" sinyali
almalidir. Direng devresi kesintiye
ugramamalidir!

K11 agilmali ve DI@@"/control.inhibit" bir "0"
sinyali almalidir. Direng devresi kesintiye
ugramamalidir!

Harici bimetal réle (F16) attiginda,
K11 agilmali ve DI@@"/control.inhibit"
bir "0" sinyali almaldir. Direng devresi
kesintiye ugramamalidir!
1805563147

Asin yiik korumasi

dizaynla dahili sicakhik anahtari harici bimetal role (F16)
belirtilmis (..T)

Fren direnci tipi

BW... - - Gerekli

BW...-...- - Verilen iki opsiyondan biri (dahili sicaklik anahtari /
harici bimetal réle) gereklidir.

BW...-003 / BW...-005 | Yeterli - izin verilir

BWO090-P52B Yeterli - -

Kompakt isletme kilavuzu — MOVIDRI VE® MDX60B/61B
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Tesisat baglantisi
Cihaz baglanti semalari

3.1.5 Cihazdaki klemenslerin agiklanmasi (gii¢ pargasi ve kontrol iinitesi)

Klemens Fonksiyon
X1:1/2/3 L1/L2/L3 (PE) | Sebeke baglantisi
X2:4/5/6 U/VIW (PE) Motor baglantisi
X3:8/9 +R/-R (PE) Fren direnci baglantisi
X4: +Uz/-Uz (PE) | DC-Link baglantisi
9,10,11,12  L1/L2/L3/PE | Anahtarlamali gli¢c kaynag! baglantisi (sadece Boyut 7)
S11: | sinyali DC’yi (0(4)...20 mA) < U sinyali DC’ye (-10 V...0...10 V, 0...10 V) degistir, fabrika ayari: U sinyali.
S12: Sistem bus sonlandirma direncini devreye alma veya devre digI birakma, fabrika ayari: devre digi
S$13: RS485 arabirimi XT igin baud hizi ayarlama.
istege gore 9,6 veya 57,6 kBaud, fabrika ayari: 57,6 kBaud.
S14: Frekans girisini devreye alma veya devre disi birakma, fabrika ayari: devre disi.
X12:1 DGND Referans potansiyel sistem bus
X12:2 SC11 Sistem bus High
X12:3 SC12 Sistem bus Low
X11:1 REF1 istenen deger potansiyometresi igin DC+10 V (max. DC 3 mA)
X11:2/3 Al11/12 istenen deger girisi n1 (fark girisi veya AGND referans potansiyeli ile girig), Sinyal sekli — P11_/ S11
X11:4 AGND Analog sinyaller igin referans potansiyel (REF1, REF2, Al.., AO..)
X11:5 REF2 istenen deger potansiyometresi igin DC -10 V (max. DC 3 mA)
X13:1 DI22 Dijital giris 1, sabit olarak "/Kontrol engeli" « Dijital girisler opto coupler ile elektriksel olarak
Dijital giris 2, fabrika ayari: "Sag/Dur" izole edilmislerdir.
X13:2 DIg1 Dijital giris 3, fabrika ayari: "Sol/Dur" + 2ile6 arasmdakiv(DI®1 -..DI@5) dijital girigler
X13:3 DI@2 Dijital giris 4, fabrika ayari: "Enable/Dur" igin segme olanagi — Parametre mentisii P60_
X13:4 DI@3 Dijital girig 5, fabrika ayari: "n11/n21"
X13:5 DIg4 Dijital giris 6, fabrika ayari: "n12/n22"
X13:6 DI@5
X13:7 DCOM Dijital girigler X13:1 ile X13:6 (DIQ...DID5) arasi ve X16:1/X16:2 (DIJ6...DIA7) igin referans
« Dijital girislere DC +24 V harici gerilim baglama: X13:7 (DCOM) harici gerilimin referans potansiyeline
baglanmalidir.
- X13:7-X13:9 (DCOM-DGND) képrisii yok — potansiyelsiz dijital girigler
—  X13:7-X13:9 (DCOM-DGND) kdprusu ile — potansiyelli dijital girisler
+ Dijital giriglerin DC +24 V ile X13:8 veya X10:8'den (VO24) anahtarlanmalidir — X13:7-X13:9
(DCOM-DGND) kopriisu gereklidir.
X13:8 V024 Harici komut anahtarlari igin DC +24 V (maks. yik X13:8 ve X10:8 = 400 mA) yardimci gerilim gereklidir.
X13:9 DGND Dijital sinyaller igin referans potansiyel
X13:10 ST RS485+ (Baud hizi sabit 9,6 kBaud olarak ayarlanmistir)
X13:11 ST12 RS485-
X16:1 D126 Dijital giris 7, fabrika ayari: "islevsiz" « Dijital girigler opto coupler ile elektriksel olarak
X16:2 DIg7 Dijital giris 8, fabrika ayari: "islevsiz" izole edilmiglerdir.
X16:3 DO®@3 Dijital gikis 3, fabrika ayari: "IPOS gikis!" *  7ile 8 arasindaki (DIZ6...DIG7) dijital girigler
X16:4 DOG4 Dijital ¢ikis 4, fabrika ayari: "IPOS gikigl" |g|.n seeme oIana.gl — Parametre meanu P60_
X16:5 DO@5 Dijital ¢ikis 5, fabrika ayari: "IPOS ¢ikisi" © 3ie5 arqsmdakl (DO@vae DOJS) dijital
| A cikislar icin segme olanadi — Parametre
X16:3 (DOA3) ile X16:5 (DOGD5) arasindaki dijital meniisii P62
cikiglara harici gerilim baglanmamalidir! -
X16:6 DGND Dijital sinyaller igin referans potansiyel
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Tesisat baglantisi
Cihaz baglanti semalari

Klemens Fonksiyon

X10:1 TF1 KTY+/TF-/TH baglantisi (TF/TH Gzerinden X10:2’ye baglayin), fabrika ayari "Yanit yok" (— P835)

X10:2 DGND Dijital sinyaller igin referans potansiyel / KTY—

X10:3 DB2QJ Dijital ¢ikis DBQJ@ sabit olarak "/Fren" atanmistir, yiiklenebilirligi maks.
DC 150 mA ( DC 30 V'ye kadar kisa devre ve besleme korumali)

X10:4 DOG1-C Ortak dijital gikis 1 kontag, fabrika ayari "Isletmeye hazir"

X10:5 DOG1-NO Dijital ¢ikis 1 normalde agik kontagi, réle kontaklarinin yiklenebilirligi maks. DC 30 V ve 0,8 A

X10:6 DOG1-NC Dijital ¢cikis 1 normalde kapali kontagi

X10:7 DOQ2 Dijital ¢ikis DB@2 sabit olarak "/Ariza" atanmistir, yiklenebilirligi maks. DC 50 mA ( DC 30 V’ye kadar kisa
devre ve besleme korumali) 1 ile 2 arasindaki (DOQJ1 ve DO@?2) dijital ¢ikislar igin segme olanagi —
Parametre menusi P62_. X10:3 (DBQYJ) ile X10:7 (DOY2) arasindaki dijital ¢cikislara harici gerilim
baglanmamalidir!

X10:8 V024 Harici komut anahtarlari igin DC +24 V (maks. yik X13:8 ve X10:8 = 400 mA) yardimci gerilim gereklidir.

X10:9 Vi24 DC +24 V gerilim beslemesi girisi (opsiyona bagli destek gerilimi, sebeke kesildiginde cihaz diyagnozu)

X10:10 DGND Dijital sinyaller igin referans potansiyel
X:10.9 ile ilgili uyan: Harici destek gerilimi DC+24-V sadece Boyut 0-6 i¢in kullaniimalidir. Boyut 7'de
DC sebeke adaptorii sebeke gerilimi ile beslenmelidir. Bu konuda, bkz. "Gii¢ parcasi ve DC sebeke
adaptorii (Boyut 7) boliimii" (— sayfa 10).

X17:1 DGND X17:2 igin referans potansiyeli

X17:2 V024 Yardimci gerilim ¢ikisi DC+24 V, sadece ayni cihazin X17:4’linii beslemek igin

X17:3 SOov24 DC +24 V girisi "Emniyetli durdurma" (emniyet kontagi) igin referans potansiyel

X17:4 SVi24 DC +24 V girisi "Emniyetli durdurma" (emniyet kontagi)

XT Sadece servis arabirimi, Opsiyon 1 yuvasi: DBG60B / UWS21B / USB11A

Kompakt isletme kilavuzu — MOVIDRI VE® MDX60B/61B
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(‘@ Devreye alma

@ Devreye almada genel uyarilar

4 Devreye alma
4.1 Devreye almada genel uyarilar

A TEHLIKE!

Aclikta bulunan glg¢ baglantilari.
Elektrik soku nedeniyle can kaybi veya agir yaralanmalar.

» Dokunma korumasini talimatlara uygun olarak takin.
* Bu cihaz kesinlikle dokunma korumasi sékilmis olarak ¢alistirlmamalidir.

411 On kosul

Basarili bir sekilde devreye alabilmek icin tahrik Unitesinin dogru olarak planlanmasi
sarttir. Ayrintili projelendirme uyarilari ve parametre acgiklamalari MOVIDRIVE®
MDX60/61B sistem el kitabinda verilmigtir.

Kompakt isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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MOVITOOLS® MotionStudio'nun calistiriimasi @

4.2 MOVITOOLS® MotionStudio'nun calistirrlmasi
421 MOVITOOLS® MotionStudio iizerinden

Gérevleri

Harici cihazlar ile
iletisim kurmak

Cihazlarla
iglevlerin yerine
getirilmesi

Yazilim paketi ile asagidaki gérevlerin yerine getiriimesinde sureklilik saglanir:
» Harici cihazlar ile iletisim kurmak
+ Cihazlarla iglevlerin yerine getiriimesi

Cihazlarla iletisim kurma islevi SEW-Communication-Server'deki SEW MOVITOOLS®
MotionStudio yazilim paketine entegre edilmistir.

SEW-Communication-Server ile iletisim kanallari ayarlanir. Kurulup ayarlandiktan
sonra, cihazlar iletisim segeneklerinin yardimi ile bu iletisim kanallari Gzerinden haber-
lesirler. Ayni anda maksimum 4 iletisim kanali kullanilabilir.

MOVITOOLS® MotionStudio asagidaki tipte iletisim kanallarini destekler:
» Seri (RS-485), arabirim adaptoru Gzerinden

« Sistem bus (SBus), arabirim adapt6ru tGzerinden

+ Ethernet

+ EtherCAT

* Fieldbus (PROFIBUS DP/DP-V1)

* Tool Calling Interface

Cihaza ve iletisim segeneklerine bagl olarak, bu tip iletisim kanallarindan bir segimi
kullanabilirsiniz.

Yazilim paketi ile asagidaki islevlerin yerine getiriimesinde sureklilik saglanir:
+ Parametre ayari (6rnegin cihazin parametre agacinda)

* Devreye alma

* Gorsellestirme ve Diyagnoz

* Programlama

Cihazlarla islevlerin yerine getirilebilmesi icin, MOVITOOLS® MotionStudio yazilim
paketine asagidaki temel komponentler entegre edilmistir:

* MotionStudio
« MOVITOOLS®

Tam islevler araglara uygundur. MOVITOOLS® MotionStudio her cihaz tipine uygun bir
arag sunar.

Kompakt isletme kilavuzu — MOVIDRI VE® MDX60B/61B
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@ MOVITOOLS® MotionStudio'nun calistiriimasi

Teknik destek SEW-EURODRIVE sizlere 24 saat Hotline Servis sunmaktadir.

Telefon 6n kodu olarak (+49) 0 18 05’i cevirin ve telefon tuslari kullanarak SEWHELP
harflerini girin. Dogrudan (+49) 0 18 05 - 7 39 43 57’yi de gevirebilirsiniz.

Cevrimigi yardim Kurulduktan sonra asagidaki tip yardimlar alabilirsiniz:

* Bu dokimantasyon yazilim bagladiktan sonra bir yardim penceresi igerisinde goéru-
nar.

Yardim penceresi baslangicta gosteriimezse, [Ayarlar] / [Segenekler] / [Yardim]
menu noktasindaki "Gdstergeler" kontrol alanindaki isareti kaldirin.

Yardim penceresinin tekrar gdsterilmesi isteniyorsa, [Ayarlar] / [Secenekler] / [Yar-
dim] menu noktasindaki "Gostergeler" kontrol alanini isaretleyin.

» Sizden bir veri girisi yapmaniz istenen alanlarda baglama uygun bir yardim alabilir-
siniz. Ornegin <F1> tusu ile cihaz parametrelerinin deger araliklari gdsterilir.

16 Kompakt isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® MDX60B/618
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4.2.2 ik adimlar

Yazilimin
baglatiimasi ve bir
proje hazirlanmasi

lletisim kurulmasi
ve agin taranmasi

Cihazin devreye
alinmasi
(cevrimici)

MOVITOOLS® MotionStudio'nun calistiriimasi @

MOVITOOLS® MotionStudio programini baslatmak ve bir proje hazirlamak igin yapiima-
si gerekenler:

1.

2.

Windows baslat menusu altinda asagida verilen menl noktasindan MOVITOOLS®
MotionStudio programini baslatin:

[Baslat] / [Programlar] / [SEW] / [MOVITOOLS-MotionStudio] / [MOVITOOLS-
MotionStudio]

Yeni proje igin isim ve bellek yeri belirleyin.

MOVITOOLS® MotionStudio ile bir iletisim kurabilmek ve ag taramak icin yapilmasi
gerekenler:

1.

Cihazinizla iletisim kurmak icin bir iletisim kanali ayarlayin.

Bir iletisim kanalini yapilandirmak igin gerekli ayrintili bilgiler igin ilgili iletisim tipi
bélimine bakiniz.

Aginizi tarayin (cihaz taranmasi). Bunun igin ara¢ gubugundaki ag taramasini baglat
[Start network scan] [1] butonuna basin.

DE-H © + 4+ X [*5can

(1
1132720523

1. Yapilandirmak istediginiz cihazi isaretleyin.

Sag fare tusu ile baglam menusuni agin.

Sonunda size, cihazlarla islevlerin yerine getirilebilmesi icin, cihaziniza ézel araglar
gOsterilir.

Cihazlar (¢evrimigi) devreye almak i¢in yapilmasi gerekenler:

1.
2.

Ag goérinimind degistirin.
Arag ¢ubugu listesindeki "Cevrimigi moduna geg¢" semboliind [1] segin.

DE-B © + + X | [+5can

(11
1184030219
[1]1 "Cevrimi¢i moduna ge¢" semboll

Devreye almak istediginiz cihazi segin.

. Baglam menusinu agin ve [Devreye alma] / [Devreye alma] komutunu segin.

Bir devreye alma sihirbazi gérinur.

Devreye alma sihirbazinin yénergelerini takip edin ve sonra da devreye alma verile-
rini cihaza yukleyin.

Kompakt isletme kilavuzu — MOVIDRI VE® MDX60B/61B
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- ~ Calisma g0stergeleri

5 isletme
5.1 Calisma géstergeleri

5.1.1 7 segment gosterge

7-Segment gosterge ile MOVIDRIVE® isletme durumu heksadesimal olarak gosterilir ve
bir hata durumunda hata veya uyari kodu ekrana gelir.

7 segment gosterge Cihazin durumu Anlami
(Durum kelimesi 1’de high
bayt)
0 0 24 V igletme (frekans gevirici hazir degil)
1 1 Control.inhibit aktif
2 2 No Enable
3 3 Durma akimi
4 4 Enable
5 5 n-kontrolU
6 6 M-kontrolii
7 7 Durma kontroli
8 8 Fabrika ayari
9 9 Limit anahtara erigildi
A 10 Teknoloji opsiyonu
c 12 Referans modu IPOSPUs®
d 13 Yakalama
E 14 Enkoderi ayarla
F Hata numarasi Hata gdstergesi (yanip soner)
H Durum gostergesi Manuel isletme
t 16 Frekans cevirici veri bekliyor
U 17 "Guvenli durdurma" aktif
2 (yanip sénen bir nokta) | - IPOSPIUS® programi galistyor
yanip sénen gdsterge - DBG 60B tzerinden DUR
J1.-.3° - RAM arizali

U = "Guvenli durdurma" aktif gostergesinin yanls anlasiimasi.
Agir yaralanmalar veya olim.

U = "Giivenli durdurma” gostergesinin giivenlik fonksiyonu yoktur ve emniyet
teknigi donanimi olarak kullanilimamalidir.

Kompakt isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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Uyari mesajlari = -

5.1.2 Tus takimi DBG60B
Temel gostergeler:

0.00rpm
0.000Amp
CONTROLLER INHIBIT

0.00rpm
0.000Amp
NO ENABLE

950.00rpm
0.990Amp.
ENABLE (VFC)

NOTE 6

VALUE TOO HIGH
(DEL)=Quit

ERROR 9

STARTUP

5.2 Uyari mesajlari

X13:1 (DIQ "/CONTROL.INHIBIT") = "0" ise gérindr.

X13:1 (DIDQ "/CONTROL.INHIBIT") = "1" ve frekans gevirici
"etkin" degdilse ("ENABLE/STOP" = "0") verilir.

Frekans gevirici "etkin" ise gérunr.

Uyari mesaji

Hata gostergesi

Uyari mesajlari DBG60B (yakl. 2 s sirer) veya MOVITOOLS® MotionStudio/SHELL
(onaylanabilir mesaj) uyari mesaijlari:

No. DBG60B/SHELL’deki metin

Aciklama

1 ILLEGAL INDEX

2 NOT IMPLEMENT.

Arabirim (izerinden adreslenen indeks mevcut degil.

* Donatilmamis bir iglev gergeklestiriimeye ¢aligiliyor.

* Yanlis bir iletisim servisi secildi.

+ lzin verilmeyen bir arabirim (6rn. fieldbus) (izerinden manuel
isletme segildi.

3 READ ONLY VALUE

Salt okunabilir (read only) bir deder degistirmeye calisildi.

4 PARAM. INHIBITED

Parametre kilitteme P 803 = "ACIK", parametre degistirilemez.

5 SETUP ACTIVE

Fabrika ayari aktif konumda iken parametre degistiriimeye
calisildi.

VALUE TOO HIGH

Cok buytik bir deger verilmeye calisild.

VALUE TOO LOW
REQ. CARD MISSING

Cok kiguk bir deger veriimeye cgalisildi.

Segcilen fonksiyon/parametre icin gerekli opsiyon karti eksik.

10 | ONLY VIA ST1

Manuel isletme X13:ST11/ST12 (RS485) lizerinden kapatiimalidir.

11 | ONLY TERMINAL

Manuel isletme TERMINAL (DBG60B ya da UWS21B) lizerinden
kapatiimalidir.

12 A NO ACCESS

Secilen parametreye erisim reddedildi.

13 | CTRL. INHIBIT MISSING

Segilen fonksiyon igin klemens DIZQJ "/CONTROL.INHIBIT" = "0"
verilmelidir.

14 | INVALID VALUE

16 = PARAM. NOT LOCKED

Gegersiz bir deger verilmeye calisild.

EEPROM tampon bellek tagsmasi, 6rn. periyodik yazma erigimleri
ile. Bu parametre sebeke kapanmasina karsi emniyetli olarak
EEPROM’a kaydedilmedi.

17 | INVERTER ENABLED

» Degistirilecek parametre sadece "CONTROL.INHIBIT"
konumunda ayarlanabilir.
* Enable modunda manuel isletmeye gegmek denendi.

Kompakt isletme kilavuzu — MOVIDRI VE® MDX60B/61B
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N isletme

- ~  Bellek kart

5.3 Bellek karti

Gegmeli bellek karti cihaza takilmistir. Bellek kartinda cihaz bilgileri bulunur ve bu veriler
daima gunceldir. Bir cihazin degistiriimesi gerekiyorsa, bellek karti yeni cihaza takilarak,
tesis bilgisayara ve veri yedeklemeye gerek kalmadan kisa bir zaman igerisinde tekrar
calistirilabilir. istediginiz kadar opsiyon karti takabilirsiniz.

1810728715
Sekil 34: Bellek karti MDX60B/61B

Kompakt isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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Bellek karti  — ~

5.3.1 Bellek karti degistirildiginde verilen uyarilar

3

Bellek karti takilirken MOVIDRIVE® B daima kapal olmaldir.

Orijinal bir cihazin bellek karti yeni bir frekans ceviriciye takilamaz. Asagidaki kom-
binasyonlar uygundur:

Orijinal cihaz MOVIDRIVE® MDX60B/61B... | Yeni frekans gevirici MOVIDRIVE® MDX60B/61B...
00 00 veya OT
oT 0T

Kompakt isletme kilavuzu —

Orijinal cihazda bulunan opsiyonlar yeni frekans geviricide de bulunmalidir.

Aksi takdirde, ekrana "79 HW-Configuration" (Donanim Konfigiirasyonu) hata mesaji
gelir. Bu hata baglam menisinde "TESLIMAT DURUMU" (P802 Fabrika ayari)
meni noktasi ile silinebilir. Cihaz bdylece teslimat durumu ayarlarina geri doéner.
Cihaz daha sonra yeniden devreye alinmalidir.

DRS11B opsiyonunun sayag¢ durumlari ve DH..1B ve DCS..B opsiyonlarinin verileri
bellek kartina kaydedilmez. Bellek karti degistirilirken eski cihazin DRS11B, DH..1B
ve DCS..B opsiyon kartlari yeni frekans geviriciye takilmalidir.

Orijinal cihaz olarak DHP11B opsiyonlu, Boyut 0 bir MOVIDRIVE® B kullanihyorsa,
yedek cihaza da daha dénceden kaydedilmis konfigirasyon veri setine (Dosya
adi.sewcopy) sahip bir DHP11B opsiyonu kullaniimalidir.

Motor veya senkron enkoderi olarak bir mutlak deger enkoderi kullaniliyorsa, cihaz
degistirildikten sonra enkoder referanslandiriimalidir.

Bir mutlak deger enkoderi degistirildiginde, enkoder yeniden referanslanmalidir.

MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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Ariza Bilgileri

6 Servis

6.1 Ariza Bilgileri

6.1.1 Hata bellegi

Hata belledi (P080) son bes hata mesajini (Hata t-0...t-4) kaydeder. Besin Uzerinde
hatada, belekte bulunan en eski mesaj silinir. Hata olusma aninda asagidaki bilgiler
kaydedilir:

Olusan hata - dijital giris/cikislarin durumu - frekans geviricinin igletme durumu - frekans
ceviricinin durumu - sogutucu govde sicakhdi - devir sayisi - ¢ikis akimi - aktif akim -
cihaz kullanimi - DC-Link gerilimi - calisma saatleri - "enable" saatleri - parametre seti -
motor kullanimi.

6.1.2 Kapanma yanitlari

Derhal kapatma

Hizli stop

Acil stop

6.1.3 Reset

Arizanin tipine bagli olarak U¢ farkli kapanma yaniti mevcuttur; ariza durumunda
inverter "inhibit" olarak kalir.

Cihaz tahrik Unitesini artik frenleyemez; ¢ikis kati hata durumunda yuksek direnglidir ve
fren derhal uygulanir (DB@9 "/Fren" = "0")

Tahrik Unitesi t13/t23 stop rampasinda frenlenir. Stop devir sayisina ulasildiginda fren
uygulanir (DBG@ "/Fren" = "0"). Fren uygulama siresi (P732 / P735) sonunda gikis kati
yuksek direnglidir.

Tahrik Unitesi t14/t24 acil rampasinda frenlenir. Stop devir sayisina ulasildidinda fren
uygulanir (DBG@ "/Fren" = "0"). Fren uygulama suresi (P732 / P735) sonunda gikis kati
yuksek direnglidir.

Bir hata mesaji asagidaki sekillerde onaylanabilir:
+ Sebeke gerilimi kapatilip agilarak

Oneri: Sebeke kontaktérii K11 igin 10 saniyelik minimum kapanma siiresine
uyulmahdir

» Giris klemensleri lizerinden resetleme, uygun bir sekilde atanmis dijital giris Gzerin-
den (cihazda DIg1...DI@7, DIO11B opsiyonunda DI1d...DI17)

+ SHELL’de manuel reset (P840 = "EVET" veya [Parametre] / [Manuel Reset])
+ DBG60B ile Manuel Reset

+ Otomatik resetlemede, ayarlanabilir bir tekrar ¢alistirma suiresi ile cihaz bes reset
denemesi gergeklestirir.

A TEHLIKE!

Otomatik reset yapildiginda motor kendiliginden ¢alistiginda ezilme tehlikesi olusur.
Olim veya agir yaralanmalar.

* Kendiliginden galistiginda cihazlara veya insanlara zarar verebilecek tahrik Unitele-
rinde otomatik reset kullaniimamaldir.
* Manuel reset gergeklestirin.

Kompakt isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® MDX60B/61B
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Hata Mesajlari ve Hata Listesi ’3

6.1.4 Frekans cgevirici veri bekliyor

Frekans gevirici bir iletisim arabirimi (fieldbus, RS485 veya SBus) tUzerinden kontrol edi-
liyorsa ve bir sebeke kapatma ve tekrar galistirma veya bir hata reseti gergeklestiginde,
frekans cevirici zamanasimi tarafindan denetilen arabirim Uzerinden gecerli veriler
alana kadar, cihaz "enable" olmaz.

6.2 Hata Mesajlari ve Hata Listesi

6.2.1 7 segment gosterge uizerinden hata mesaji

Hata kodu 7 segment gbsterge bigciminde gosterilir, burada asagida goésterilen siraya
uyulmalidir (6rn. hata kodu 100):

P anip sbner, yakl. 1 sn.

)

— Gosterge kapall, yakl. 0,2 s

)

@ Yuzler basamagi (eger mevcutsa), yakl. 1 sn

L

(77 Gosterge kapall, yakl. 0,2 s

0,

ol Onlar basamagi, yakl. 1's

g

@ Gosterge kapali, yakl. 0,2 s

() Birler basamagi, yakl. 1's

g

DQ:UU Gosterge kapall, yakl. 0,2 s
T

1939352587

Reset sonrasi veya hata kodu tekrar "0" degerini aldiginda, ekrana isletme gdstergesi
gelir.

6.2.2 Alt hata kodu gostergesi

Alt hata kodu MOVITOOLS® MotionStudio (Versiyon 4.50 ve Uzeri) veya DBG60B tus
takiminda gosterilir.

Kompakt isletme kilavuzu — MOVIDRIVE® MDX60B/618 23




Servis

Hata Mesajlari ve Hata Listesi

6.2.3 Hata listesi

"Yanit P" sttununda fabrika ayari hata yanitlari siralanmistir. (P) yanitin programlana-
bilir oldugu anlamina gelir (P83_ Hata yaniti iizerinden veya IPOSPUS®ile). Hata 108'de
(P) yanitin programlanabilir oldugu anlamina gelir (P555 Hata yaniti DCS U(zerinden).
Hata 109'da (P) yanitin programlanabilir oldugu anlamina gelir (P556 Alarm yaniti DCS

gerilimi gok buyik

* Fren direng devresi kesildi
* Fren direng devresinde kisa

Uzerinden).
Hata Alt hata
Kod Tanimi Yanit (P) Kod |Tanimi Muhtemel nedeni Onlem
00 Hata yok
0 Cikis kati * Cikista kisa devre Kisa devreyi giderin
1 Gate stiriciisiiniin distk ° Motor gok buyik Daha kuiglik bir motor baglayin
gerilim denetlemesi veya ° Cikis kati arizali C|k|§ I_<at| arizasinda SEW
Uge denetlemesi + akim besterr}g ' sewn§]ne Qanls!llfnalldlr.
. Akim degistirici P138’i etkinlestirin ve rampa
5 Frekans cevirici hardware |, Rampa sinir kapali ve siiresini uzatin
akim sinirinda duruyor ayarlanmis olan rampa
6 Gate suricusinin disuk suresi ¢ok kisa.
gerilim denetlemesi veya |« Faz moddli arizali
Ucg denetlemesi veya * 24V besleme gerilimi veya
akim donustiruciden asiri bundan olusturulan 24V
akim. kararli degil
01 Agsinakim E:rZ?rLa ..U fazi + Faz moddlleri bildirim
p 7 V fazi kablolarinda kesinti veya
kisa devre
8 W fazi
9 ..U veV fazlar
10 ..U ve W fazlan
11 ...V ve W fazlar
12 ..U ve Vve W fazlar
13 Besleme gerilimi
Akim donustirict sebeke
isletmesi durumunda
14 MFE bildirim kablolari
Topraklama hatasi
* Motor besleme kablosunda Lo
03 Topraklama  Derhal 0 Topraklama hatasi topraklama hatasi Kisa devre_zy_l giderin
hatasi kapatma o SEW servisine danisin.
*  Frekans geviricide
* Motorda
0 4Q modunda DC-link » Reakitif gli¢ gok yliksek Yavaglama rampalarini uzatin

Fren direnci besleme
kablosunu kontrol edin

04 Fren kiyici Derhal durur devre Fren direncinin teknik verilerini
* Frenleme direnci ¢cok kontrol edin
yuksek Fren kiyici arizasinda
* Fren kiyici arizali MOVIDRIVE® degistirilmelidir
06 Sebekede faz Derhal 0 DC link gerilimi periyodik |+ Faz hatasi Sebeke besleme kablosunu
hatasi kapatma olarak ¢ok duigiik *  Sebeke geriliminin kalitesi kontrol edin
kéta Beslenecek sebekenin
projelendirmesini kontrol edin.
Beslemeyi (sigortalar,
kontaktor) kontrol edin
3 Sebeke frekansi hatasi
4 -
0 2Q modunda DC-link DC-link gerilimi gok yliksek
1 gerilimi ok blyuk
Yavaglama rampalarini uzatin
Asiri DC Link 2 4Q modunda DC-link Fren direnci besleme
07 Srilimi Derhal durur gerilimi ok blyuk.. kablosunu kontrol edin
9 .. U fazi Fren direncinin teknik verilerini
3 _Vfazl kontrol edin
4 .. Wfazi

24
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<P

Hata Alt hata
Kod Tanimi Yanit (P) Kod | Tanimi Muhtemel nedeni Onlem

0 Frekans gevirici akim veya |« Devir kontroli veya akim * YUkl azaltin
ofset sinirlamada kontroll (VFC isletme * Ayarlanmis olan gecikme

3 "Gergek hiz" sistem siniri tirinde enkodersiz) zamanini (P501 veya P503)
asildi mekanik asiri yiklenme artirin.
istenen rampa degeri ile veya sebekede veya * Enkoder baglantisini kontrol
2x rampa siiresi gergek motorda faz kaybi nedeniyle edin, gerektiginde A/A ve
degeri arasindaki hiz farki ayar smlrlncja calisiyor. B/B’yi iki§er iki§'er degistirin o

08 Hiz denetimi Derhal beklenen ofset degerinden * Enlfoder dogru i . Enkoderln_gerlllm beslemesini
kapatma (P) daha fazla. baglanmamis veya dénme kontrol edin.
- - yonu yanlis. *  Akim sinirlandirmasini kontrol

4 Maksimum déner alan hizi |, Tork kontrolinde Npaks edin
a§|ld|: . asild. *  Gerektiginde rampalari uzatin.
Maksimum doner aI?n «  VFC modunda: Cikis «  Motor besleme kablosunu ve
frekansi (VFC maks'ta frekansi = 150 Hz motoru kontrol edin
150 Hz ve U/f maks'ta «  U/f modunda: Cikis frekansi |+ Sebekenin fazlarini kontrol
600 Hz) degeri asildI. > 600 Hz edin

0 Devreye alma yok

1 Yanlis isletme modu Frekans cevirici segilmis olan

09 Devreye alma |Derhal durur segildi isletme tiirli icin heniiz devreye | ilgili isletme tiirii igin devreye alin.
2 Enkoder tipi yanlis veya | alinmadi.
enkoder karti arizali
«  IPOSPUS® program «  Program belleginin igerigini
uygulamasinda hatali bir kontrol edin ve gerektiginde
komut tanindi. dazeltin.
10 IPOS-ILLOP  |Acil stop 0 Gegersiz IPOS komutu »  Komut yerine getirilirken *  Program bellegine dogru
hatali kosullar olustu. program yukleyin.
*  Program ak%ml kontrol edin
(— IPOSPIUS® E| Kitabi)

0 Sogutma goévdesi sicakhgi |« Frekans ceviricide agsiri * YUkl azaltin ve / veya yeterli
cok yliksek veya sicaklik termik ylklenme. derecede sogumasini
sensorl arizali * Bir faz modiliinde sicaklk saglayin.

3 Salt gikisinda asin sicaklik 6Ig[]ml'j' :_a_nz__all__. *  Fani kontrol edin.

- - - - (Montaj dlglist 7) * Asiri sicaklik olmamasina
_ 6 Sogutma govdesi sicakligi ragmen F-11 bildirildiginde, faz
1" Asiri sicaklik |Acil stop (P) cok y__ul_(_sek veya sicaklik modiiliindeki sicaklik

sensord arizall. tespitinde bir ariza var
~U fazi demektir.

7 .V fazi Faz modulini degistirin

8 W fazi (Boyut 7).
(Montaj dlgusu 7)
Kontrol kaynagi mevcut

Kontrol sinyali Derhal durur |0 degil, o6rn. fieldbus kontrol |Kontrol kaynagi tanimlanmamis \Dogru kontrol kaynagi ayarlayin

kaynagi

kaynaginda fieldbus karti
yok

veya yanlis tanimlanmis.

(P101).
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[ Servis
£ Hata Mesajlari ve Hata Listesi

v

Hata Alt hata

Kod Tanimi Yanit (P) Kod | Tanimi Muhtemel nedeni Onlem

0 Enkoder bagli degil,
enkoder arizali, enkoder
karti arizal

25 Enkoder hatasi X15 -
Devir sayisi araligi asildi
Enkoder X15'te 6542
d/d'den daha hizli déniyor

26 Enkoder hatasi X15 -

Kart arizali

Calisma bolgesi
degerlendirme hatasi

27 Enkoder hatasi — Enkoder
baglantisi veya enkoder
arizal

28 Enkoder hatasi X15 -
lletisim hatasi RS485-
Kanal .
29 Enkoder hatasi X14 -
lletisim hatasi RS485-
Kanal

Enkoder kablosu veya

ekrani dogru baglanmamis. |Enkoder kablosunda ve ekraninda
Kisa devre/enkoder dogru baglanti, kisa devre ve tel
kablosunda tel kopmasi kopmasi kontrolii yapin.

14 Enkoder

Derhal durur

30

X14/X15'te taninmayan
enkoder tipi.

31

Hata olasilik kontroll
Hiperface® X14/X15
Artinmlar kayip

32

Enkoder hatasi X15
Hiperface®

X15'deki Hiperface®
enkoder hata bildiriyor

33

Enkoder hatasi X14
Hiperface®

X14'deki Hiperface®
enkoder hata bildiriyor

34

Enkoder hatasi X15
Resolver

Enkoder baglantisi veya
enkoder arizal

Enkoder arizali

17
18
19
20

21
22

Sistem arizasi

23

24

Derhal durur

"Stack overflow" hatasi

"Stack underflow" hatasi

"External NMI" hatasi

oo oo

"Undefined Opcode"
hatasi

o

"Protection Fault" hatasi

"lllegal Word Operand
Access" hatasi

"lllegal Instruction Access"
hatasi

"lllegal External Bus
Access" hatasi

Frekans geviricinin elektronik
moduliinde ariza, EMC etkisi
olabilir.

Topraklama baglantilarini ve
ekranlamalari kontrol edin,
gerektiginde diizeltin.

Bu hata tekrarlanirsa SEW
servisine danisiniz.

EEPROM glg pargasinda
okuma veya yazma hatasi

NV belleginde okuma
hatasi

Fabrika ayarlarini kontrol edin,
reset gerceklestirin ve yeniden
parametre belirleyin.

NV-RAM cihaz dahili
13 NV kaydi yonga karti

EEPROM’a veya bellek kartina

25 EEPROM

Hizh stop

Bellek modiili arizali

14

NV kaydi yonga karti
Bellek karti arizali

16

NV bellek sisteminde
baslangi¢c durumuna
getirme hatasi.

erisim hatasi.

Bu hata tekrarlanirsa SEW
servisine danisiniz.
Bellek kartini degistirin.

26
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Servis
Hata Mesajlari ve Hata Listesi

<P

Hata Alt hata
Kod Tanimi Yanit (P) Kod | Tanimi Muhtemel nedeni Onlem
- . .- Programlanabilir giris tizerinden |iigili hatayi giderin, gerektiginde
26 Harici klemens Acil stop (P) |0 Harici klemens harici hata sinyalini okuyun. klemensi yeniden programlayin.
0 Tel kopmasi/limit * Limit anahtarlarin
anahtarlar yok +  Tel kopmasi/her iki limit kablolamalarini kontrol edin.
27 Limit Acil stop 2 Limit anahtar degistirilmis ana_htar yok. . Lmjl_t a_lr)ahtar baglantilarini
anahtarlar yok T Limit anahtarlar motor degistirin.
3 Her iki limit anahtar ayni dénme yoniine gére yanlis '+ Klemensleri yeniden
anda aktif programlayin
0 "Fieldbus timeout" siiresi R Master'in iletisim bigimini
Fieldbus . Planlanmis olan yanit siresi kontrol edin
28 Hizh Stop (P) 2 Fieldbus karti baglatmiyor icerisinde master-slave iletigimi ; ) L
zamanasimi olmadi Fildbus timeout suresini
’ (P819) uzatin/denetimi kapatin
Limit anahtara _ 0 HW limit anahtara ulasti IPOSPIUS® calisma seklinde bir Yol araligini kontrol edin.
29 L Acil stop - Uygulama programini
erisildi limit anahtara ulasildi. yI
dazeltin.
Acil stop 0 Acil stop rampasinda stire | Tahrik Gnitesi fazla yiiKli Pr_OJe planlamasini kontrol
30 Zaman Asimi Derhal durur asimi * Acil durma rampasi ¢ok kisa edin
* Acil durma rampasini uzatin
. Motor cok sicak, TF/TH Mo:]orun sogur:lwas_lnl bekleyin
senséri ath. ve hatayi res((@e leyin
- MOVIDRIVE®™ ile TF/TH
» Motorun TF/TH sensoril arasindaki baglantilari/kabloyu
TF/TH Yanit yok (P) Termik motor korumasi bagh degil veya yanls 1bag Y
31 sensoru 0 hatasi baglanmis kontrol edin.
- MOVIDRIVE® ile motordaki * 1/TH bagh degil: X10:1 ile
. ) X10:2 arasina koprl baglayin.
TF/TH sensori arasindaki w
baglant: kesildi P835 ayarini "NO
RESPONSE"e getirin.
IPOS indeks Temel programlama prensipleri | IPOSPS® uygulayici programini
32 tasmasi Acil stop 0 IPOS programi hatali ihlali nedeniyle sistemde ek kontrol edin ve diizeltin
§ bellek tagmasi (— IPOSPIUS® E| Kitabr).
) 0 istenen deger kaynagi istenen deder kavnad
33 Istenen deger Derhal durur mevcut degil, 6rn. fieldbus tanlmlanmgml v¥3 ag anli Dogru istenen deger kaynagini
kaynagi kontrol kaynaginda § veyayanlis ayarlayin (P100).
. tanimlanmis.
fieldbus karti yok
Rampa 0 Hizl stop rampasinda slire | Yavaglama rampalarindazaman '+  Asagiya rampalarini uzatin.
34 P Derhal durur asimi asimi, 6rn. asiri yuklenme * Asiri yuklenmeyi ortadan
zamanasimi .
nedeniyle. kaldirin.
0 Calisma modu mevcut + lIsletme tiirli tanimlanmamis '«  P700 veya P701 ile dogru
degil veya yanlis tanimlanmig isletme seklini ayarlayin.
1 Calisma modu — donanim * P916 ile, tek%oloji tipi bir »  Teknolaiji tipi (..OT) bir
atamas dogru degil MOVIDRIV_E gerektiren MOVIDRIVE® kullanin.
- rampa sekli ayarlandi. » "Startup/Select Technology
35 Calisma sekli Derhal durur 2 Calisma modu — teknoloji |, pg1g jle, segilen teknoloji Function..." meni noktasinda
islevi atamasi dogru degil fonksiyonuna uymayan bir P916’ya uygun bir teknoloji
rampa sekli ayarlandi. fonksiyonu segin.
+  P916 ile, ayarlanan *  P916 ve P888 ayarlarini
senkronizasyon suresi kontrol edin
(P888) ayarlanir.
0 Donanim eksik veya * Dogru opsiyon karti takin
gecersiz. *  Opsiyon karti gegersiz * Dogru istenen deger kaynagi
2 Hata Enkoder slotu Istenen deger kaynagi, (P100) ayarlayin
. . = kontrol kaynagi veya isletme |« Dogru kontrol kaynagi (P101)
36 Opsiyonyok  Derhal durur 3 Hata Fieldbus slotu.. tiirii bu kart icin gecerli degil ayarlayin
4 Hata Ek baglanti slotu. + DIP11B igin yanlhis enkoder '« Dogru igletme tirinu (P700
tipi ayarlanmis veya P701) ayarlayin
* Dogru enkoder tipini ayarlayin
37 System Derhal durur 0 Watchd"og sistem Sistem yaziliminin akisinda SEW senvisine danigin.
Watchdog tasmasi" hatasi hata
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[ Servis
£ Hata Mesajlari ve Hata Listesi

v

Hata Alt hata
Kod Tanimi Yanit (P) Kod | Tanimi Muhtemel nedeni Onlem
38 ?;Sztﬁr;| Derhal durur 0 Sistem yazilimi" hatasi Sistem arizasi SEW servisine danigin.
R Referans kamlarini kontrol

. eferans kamlar yok veya edin

devreye girmiyor o o
39 Referans Derhal 0 "Ref iris” hat Limit anahtar baglantisi :z'm't alnadhtar baglantisini
hareket kapatma (P) eferans surus” hatasi hatali . Ror;tro edn tivini

* Referans slris tipi referans elerans surus tpini ve

. SR gerekli parametreleri kontrol
suriis esnasinda degistirildi odin

* Opsiyon ile frekans gevirici

Boot senkroni- Opsiyonlu Boot arasindaki "Boot" Bu hata tekrarlanirsa opsiyon
40 . . |Derhal durur 0O senkronizasyonunda senkronizasyonunda hata. S
zasyon suresi : oy kartini degistirin.
zaman asimi. *  Senkronizasyon ID'si
gelmiyor veya yanlis geliyor
0 Opsiyon'a/dan Watchdog- '+ Opsiyon yazilimi ile sistem '« SEW servisine danisin.
Timer hatasi. yazilimi arasinda iletisim * |POS programini kontrol edin
hatasi
17 Watchdog hatasi IPOS. . |POSPUS® programinda
Watchdog
Watchdog
41 opsiyonu Derhal durur »  Teknoloji tipi olmayan bir »  Cihazin teknoloji fonksiyonu
MOVIDRIVE® B'ye bir aktivasyonunu kontrol edin
uygulama modulu yiklendi. (PO79)

*  Bir uygulama moddulu *  Ayarlanmis olan teknoloji
kullanilirken yanlis teknoloji fonksiyonunu kontrol edin
fonksiyonu ayarlandi (P0O78)

*  Devir enkoderi baglantisini
kontrol edin

* Devir enkoderi yanlis * Rampalari uzatin
baglanmis *  P-oranini daha biyuk bir

*  Hizlanma rampalari ¢gok degere ayarlayin
kisa *  Devir kontrolinde yeniden

42 Kayma hatasi Derhal 0 Pozisyonlandirma ofset *  Pozisyon kontrolliniin P- parametre belirleyin
kapatma (P) hatasi orani gok az * Ara hatasi toleransini artirin

»  Devir kontrollniin »  Enkoder, motor ve sebeke
parametresi yanlis fazlari arasindaki kablolamayi

* Ara toleransi degeri cok kontrol edin
kuguk * Mekanik elemanlarin serbest

hareket ettiklerinden emin
olun, blokaj kontroli yapin.
RS485 baglantisini kontrol edin
43 RS485- Hizli Stop (P) 0 RS485 arabiriminde RS485 arabirimi lizerinden (6rn. frekans cevirici - PC, frekans
zamanasimi iletisim zamanasimi. iletisimde hata. cevirici - DBG60B). Gerektiginde,
SEW servisine danisin.
0 Cihazin yUkleme durumu |« Cirlaz!nokullan,|.m|__(lx'|t- . Gig gikigini diisiirtin
Cihazin hatasi degderi) % 125'in Gzerinde |, Rampalar uzatin
44  kullanimi Derhal durur |8 UL denetleme hatasi +  Bu dnlemler yeterli degilse,
durumu ceviriciyi degistirin.
* Yukil azaltin
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Hata Mesajlari ve Hata Listesi

Servis [ |

<P

Hata Alt hata
Kod Tanimi Yanit (P) Kod | Tanimi Muhtemel nedeni Onlem
0 Sistemi baslangig
durumuna getirmede
genel bir hata
3 RAM kontroll esnasinda
veri yolu hatasi.
6 CPU-Clock hatasi. » Gug pargasindaki EEPROM |«  Degerleri fabrika ayarina
Baslangi¢ e programlanmamis veya getirin. Hata buna ragmen
45 durumuna Derhal durur 7 Akim tespitinde hata yanlig programlanmis resetlenemezse, SEW
getirme 10 Flash koruma vermede |« Opsiyon karti arka panel servisine danisiimalidir.
hata. bus’ina temas etmiyor. »  Opsiyon kartini dogru takin.
11 RAM kontroll esnasinda
veri yolu hatasi.
12 Senkron ¢alistirma
parametre ayari hatasi
(dahili senkron ¢alistirma).
46 Sistem bus 2 Hizli Stop (P) 0 Sistem bus 1 timeout Sistem bus 2 lizerinden Sistem veri yolu baglantisini
timeout P CAN2 iletisimde hata. kontrol edin.
47 Sistem bus 1 Hizli Stop (P) 0 Sistem bus 1 timeout Sistem bus 1 Gzerinden Sistem veri yolu baglantisini
timeout P CAN1 iletisimde hata. kontrol edin.
Sadece DRS11B ile: * Master/senkron enkoder
* Master/senkron enkoder smyaller[m kontrol edin.
Hardware ) . Enkoderin kablolamasini
48 Derhal durur 0 Hardware senkron ¢alisma sinyali hatal. ;
DRS »  Senkron surus icin gerekli kontrol edin.
$1¢ng Senkron modu kartini
donanim hatal. e
degistirin.
Sadece igletme tird
IPOSPIus®: « Harici kontrole giden seri
. Gegersiz bir otomatik kipi baglantiyr kontrol edin.
77 IPQS kc_)ntrol Yanit yok (P) 0 Ge_(;er3|_z IPOS kontrol ayarlanmaya galisildi (harici |+  Harici kontroliin yazma
kelimesi kelimesi L 9 . .
kontrol Gzerinden). degerlerini kontrol edin.
+  P916 = BUSRAMP +  P916’y1 dogru ayarlayin.
ayarlanmis.
Sadece igletme turd
IPOSPIus®: «  Uygulayici programini kontrol
78 IPOS yazilim Yanit yok (P) 0 Yazilim limit anahtarina Programlanmis olan hedef edin
limit anahtari y erisildi konum, yazilim limit anahtarlari '+  Yazihim limit anahtarlarinin
tarafindan sinirlanmis hareket konumlarini kontrol edin
alani diginda.
Bellek karti degistirildikten
sonra, asagidaki degerler de
degisir:
Bellek karti +  Gug Donanimlarin ayni olmasina dikkat
donanim Derhal ORing . Anma gerilim edin veya teslimat durumuna
79 . degistirildiginde farkh bir . - - :
konfigirasyonu kapatma donanim konfigiirasyonu  |° Tip tanimi getirin (Parametre = Fabrika
9 4 + Cihaz serisi ayart).
+ Teknoloji/standart cihaz
uygulamasi
*  Opsiyon kartlari
80 RAM testi Derhal durur 0 RAM-testi" hatasi Dahili cihaz hatasi, RAM bellegi SEW servisine danisin.

hatall.
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Servis

Hata Mesajlari ve Hata Listesi

v

Hata Alt hata
Kod Tanimi Yanit (P) Kod | Tanimi Muhtemel nedeni Onlem

Sadece "VFC-Kaldirma * Devreye alma verilerini kontrol

diizeni" galigsma seklinde: edin ve gerektiginde yeniden

On miknatislama zamaninda devreye alin.

motora gerekli yUkseklikte akim '«  Frekans gevirici ile motor

enjekte edilemedi. arasindaki baglantiyi kontrol

*  Anma motor giici anma edin.
frekans cevirici gliciine gére |+ Motor besleme borusunun
cok kuguk. kesitini kontrol edin,

*  Motor besleme kablosunun gerektiginde buyutin.

. kesiti cok kiguk.
81 Baslama sarti Derhal durur |0 thghka;cljllrm?nguz:rr:lmde Sadece dogrusal motor
calis § (Bellenim 18'den itibaren) ile

cahistirildiginda:

* Tahrik Unitesi, dogrusal *  "No enable" durumunda bir
motor ile dogrusal enkoder komutasyon slriigl
arasindaki komut ofseti gerceklestirin ve frekans
bilinmeden "enable" cevirici durum biti 25 iginde,
durumuna getirildi. Bu komuta edildigini onayladiktan
sebepten akim gostergesi sonra "enable" konumuna
frekans geviriciden dogru gegin.
olarak ayarlanamaz.

Sadece "VFC-Kaldirma Frekans gevirici ile motor

diizeni" galigsma seklinde: geviric
R 2 arasindaki baglantiy kontrol

VFC kaldirma diizeninde Iki veya tlim cikis fazlarinda edin
82 Cikis acik Derhal durur |0 kesinti. ’ -
cikis agik - Devreye alma verilerini kontrol
* Anma motor glicti anma edin ve gerektiginde yeniden
frekans gevirici glicline gére d g 9 y
L evreye alin.
cok kuguk.
0 "Motor sicakligi
simulasyonu" hatasi * Motor ¢ok fazla kullaniliyor. |« Ykl azaltin.
Motor ) Sicaklik sensériinde kisa |° IN-U.L hiz denetimi devreyi |+ Rampalari uzatin. '
84 Korumasi Acil stop (P) devre veya tel kopmasi kesti *  Uzun mola surele__rlne uyun.
- P530 sonradan "KTY" +  P345/346 kontrolu
3 Termal motor modeli yok olarak ayarlandi +  Daha biiyiik motor kullanin
4 UL denetimi hatasi
0 Bellek moduilii ile baglantili «  Tirtirh vidayi sikin.
86  Bellek modiilii Derhal durur bir hata +  Bellek karti yok +  Bellek kartini takin ve tespit

Bellek karti donanim karti
tanimi yanhs

* Bellek karti arizali

edin
Bellek kartini degistirin

87 Teknoloji Derhal durur 0 Standart cihazda teknoloji |Standart tip bir cihazda bir Teknoloii islevini kapatin
fonksiyonu fonksiyonu secilmis teknoloiji iglevi aktive edildi. IS P
0 "Yakalama" hatasi Sadece "VFC n-CTRL"
calisma seklinde: " "
88 Yakalama Derhal durur Frekans cevirici "enable" Enable” sadece gergek hizda
< < 6000 d/d.
oldugunda gergek hiz
> 6000 d/d.
. |Hata . . .y
92 DIP enkoderi gostergesi 1 Kirlenme problemi Stahl Enkoder bir hata bildiriyor Muhtemel nedeni: Er!kodgr _
sorunu P) WCS3 kirlenmis — Enkoderi temizleyin
Enkoder bir hata bildiriyor, 6rn. '«  Mutlak deger enkoderi
gu¢ kesilmesi. baglantisini kontrol edin.
* Enkoder-DIP11B baglanti |+ Baglanti kablosunu kontrol
kablosu istenen kosullara edin.
) (cift bukdlmus, ekranl) * Dogru gevrim frekansini
93 E;I;SIIEnkoder Acil stop (P) 0 Hata "absolute encoder" uygun degil. ayarlayin.
*  Bu kablo uzunlugu igin *  Maksimum hareket hizini veya
gevrim frekansi ¢ok yliksek. rampay! disirin.
* Enkoderin gecerli maks. *  Mutlak deger enkoderini
hiz/ivme degeri asild1. degistirin.
* Enkoder arizali.
0 Gug bolimua parametreleri
EEPROM 5 Kontrol tnitesi verileri Frekans gevirici elektronigi
94 saglama Derhal durur g Giig bdlimii verileri arizali. EMU etkisi veya arizali  Cihazi onarima génderin.
toplami 7 olabilir.

Konfiglirasyon veri setinin
versiyonu gegersiz
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Hata Mesajlari ve Hata Listesi

Servis [ |

<P

Hata Alt hata
Kod Tanimi Yanit (P) Kod | Tanimi Muhtemel nedeni Onlem
Mantikh bir pozisyon *  Dogru enkoder tipini ayarlayin.
hesaplanamadi. «  IPOSPUs® hareket
* Yanhs enkoder tipi parametresini kontrol edin.
ayarlanmis. * Hareket hizini kontrol edin.
g5 DIPolasiik ) o ®) 0 Mutlak konumda olasilik = IPOSPIS® hareket + Pay/payda katsayisini
hatasi P kontroll parametresinin ayari yanls. dazeltin.
+ Pay/payda katsayisi yanlis |+  Sifir ayari sonrasi reset yapin.
ayarlanmis. * Mutlak deger enkoderini
+  Sifir ayari yapilimis. degistirin.
* Enkoder arizali.
0 Parametre setinin
aktariimasi hatali veya
hatal idi ) o )
1 Bir parametre setinin + Bellek karti okunamiyor Kop_yalama iglemini tekrar edin
Kopyalama . . ) - Lo Teslimat durumuna (P802)
97 Derhal durur cihaza ylUklenmesi kesildi. veya Uzerine yazilamiyor. R
hatasi < Veri akt da hat geri getirin ve kopyalama
2 Parametrelerin aktarilmasi erl aktariminda hata var islemini tekrarlayin
mumkun degil.
Bellek kartindan
parametre alinamiyor.
"CRC dahili flash Dahili cihaz hatasi . . .
98 CRC Error Derhal durur 0 iizerinden" hatasi Flash bellek hatas! Cihazi onarima génderin.
Sadece igletme tiirii IPOSPUS® programini, rampa
IPOSPIus®: zamanlarinin ve hareket hizinin
" " Sinus veya kare seklinde sadece frekans gevirici "inhibit"
99 IPOS rampa  Derhal Rampa hesaplanmas pozisyon rampasinda, frekans iken degistirilebilecegi sekilde
hesaplanmasi kapatma hatasi 7 " ) (N
cevirici "enable" konumda iken, degistirin.
rampa zamanlari ve hareket hizi
degistirilmeye cahsilyor.
Titregim - Hata Titresim sensérii uyariyor Titresim nedenini tespit edin. F101
100 Uyarni gostergeleri |0 Titresim diyagnozu uyarisi (- Isletme kilavuzu "DUV10A"), ha!_taS|__qu§ana kadar galismak
P) mumkindar.
SEW-EURODRIVE titresim
101  Titresim hatasi Hizli Stop (P) 0 Titresim diyagnozu hatasi |Titresim senso6ru hata bildiriyor. 'sebebinin derhal giderilmesini
Onerir.
Yag eskimesi/ Hata Yag eskime sensori bir uyari
102 U gostergeleri |0 Yag eskimesi/Uyari h : . Yag degisimi planlayin.
yari P) sinyali verdi.
Yag eskimesi Hata Yag eskime sensoru bir hata SEW-EURODRIVE rediktor
103 gostergeleri |0 Yag eskimesi hatasi h : . yaginin derhal degistirilmesini
hatasi sinyali verdi. A
P) Onerir.
Yag eskimesi - Hata Yag eskime sensoru asirici Yagin sogumasini bekleyin
104 gostergeleri |0 Yag eskimesi/Asiri sicaklk S Reduktériin tamamen
Asiri sicaklik sicaklik bildirdi. 9 < .
P) sogudugunu kontrol edin
* Yag eskime sensoriniin
Yag eskimesi/ Hata gerilim beslemesini kontrol
105 Haglr mesail gostergeleri 0 Yag eskimesi/Hazir mesaiji | Yag eskime sensori hazir degil edin
! (P) * Yag eskime sensoriinu kontrol
edin, gerektiginde degistirin
Hata Fren balatasini degistirin
106 Fren asinmasi gostergeleri 0 Fren asinmasi hatasi Balata asinmis " "
) (— "Motorlar" igletme kilavuzu)
Ana kontaktorden - .
107 Sebeke . \Derhal durur 1 geribildirim sinyali Ana kontaktor arizali Ana kontaktorii kontrol edin .
komponentleri «  Kontrol kablolarini kontrol edin

verilmedi.
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Servis

Hata Mesajlari ve Hata Listesi

v

Hata Alt hata
Kod Tanimi Yanit (P) Kod | Tanimi Muhtemel nedeni Onlem
0 Hata DCS
Konfiglirasyon verileri Program yuklenirken baglantida ' Konfigiirasyon verilerini bir kez
1 denetleme cihazina kesinti daha gonderin
aktarilirken hata olustu
2 Modiiliin yazilim versiyonu |Modiil, programlama Modiili, programlama arabiriminin
icin yapilandirma verileri  |arabiriminin yanhs yazilim izin verilen versiyonu ile
gecersiz. versiyonu ile yapilandiriimis. parametreleri belirleyin ve sonra
moduli kapatin ve tekrar agin.
Cihaz, dogru programlama | Program veya yapilandirma Modulun tipini kontrol edin ve
arabirimi ile verileri cihaza yanhs gecerli bir programlama arabirimi
3 programlanmistir. programlama arabirimi ile ile parametreleri yeniden
gerceklestiriimistir. belirleyin. Bundan sonra cihazi
kapatin ve tekrar agin.
4 Hatali referans gerilimi * Modilin besleme gerilimi |+  Besleme gerilimini kontrol edin
5 hatal » Cihazi kapatin ve tekrar agin
- — * Modilde hatali yapi pargasi
6 Hatali sistem gerilimi
7
8 I
9 Hatali test gerilimi
DC 24 V besleme gerilimi
10
hatasi
Cihazin ortam sicakligi Kullanildigi yerdeki sicaklik izin |Ortam sicakhgini kontrol edin.
11 tanimlanmis olan araligin |verilen sinirlar disinda.
108 Hata DCS Rﬁg;a('g)“” diginda
» ZSC aktivasyonunu
kontrol edin
Pozisvon dedistirmede Pozisyon degistirmede ZSC, » JSS aktivasyonunu
12 oIaS|I|}I/( hatag§ JSS veya DMC siirekli olarak kontrol edin
etkinlestirildi. + DMC aktivasyonu (sadece
pozisyon Uzerinden
denetimde)
LOSIDE-Siricisuniin
13 DO02_P/DO02_M hatal
anahtarlanmasi
HISIDE-Sirlcisunin
14 DO02_P/DO02_M hatal
anahtarlanmasi
LOSIDE-Siricisunin
15 DOO0_M hatali
anahtarianmasi Cikista kisa devre Cikistaki baglantiyi kontrol edin
HISIDE-Srlicstnin s ' gl bagianty '
16 DOO_P hatali
anahtarlanmasi
LOSIDE-Siricisunin
17 DOO01_M hatali
anahtarlanmasi
HISIDE-Sirlcisunin
18 DOO01_P hatal
anahtarlanmasi
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Servis [
Hata Mesajlari ve Hata Listesi

<P

Hata
Kod Tanimi

Yanit (P)

Kod

Alt hata
Tanimi

Muhtemel nedeni

Onlem

109 Alarm DCS

Hizh dur /
Uyari (P)

Alarm DCS

Frekans gevirici sistemi ile
CAN arabirimi arasinda
iletisim hatasi

DCS21B/31B opsiyonu frekans

ceviriciden gegerli higbir veri
almiyor.

*  Frekans gevirici donanim
baglantisini kontrol edin.

*  Frekans geviricinin
versiyonunu kontrol edin

P1 gevriminde dijital giris
olasilik hatasi

P2 gevriminde dijital giris
olasilik hatasi

DI3 dijital girisinde Puls 1
olasilik hatasi

DI4 dijital girisinde Puls 1
olasilik hatasi

10
1"

DI5 dijital girisinde Puls 1
olasilik hatasi

12
13

DI6 dijital girisinde Puls 1
olasilik hatasi

14
15

DI7 dijital girisinde Puls 1
olasilik hatasi

16
17

DI8 dijital girisinde Puls 1
olasilik hatasi

DI1 dijital girigsinde Puls 1
gerilimi yok.

« DI1 dijital giriginin
konfigiirasyonunu
projelendirme ve baglanti
semasi ile karsilastirarak
kontrol edin

* Kablolamayi kontrol edin

« DI2 dijital giriginin
konfiglirasyonunu
projelendirme ve baglanti
semasi ile karsilastirarak
kontrol edin

» Kablolamayi kontrol edin

« DI3 dijital giriginin
konfiguirasyonunu
projelendirme ve baglanti
semasi ile karsilastirarak
kontrol edin

» Kablolamay! kontrol edin

« DI4 dijital giriginin
konfiglirasyonunu
projelendirme ve baglanti
semasi ile karsilastirarak
kontrol edin

» Kablolamayi kontrol edin

« DI5 dijital giriginin
konfiguirasyonunu
projelendirme ve baglanti
semasi ile karsilastirarak
kontrol edin

» Kablolamay! kontrol edin

« DI6 dijital giriginin
konfiglirasyonunu
projelendirme ve baglanti
semasi ile karsilastirarak
kontrol edin

» Kablolamayi kontrol edin

« DI7 dijital giriginin
konfiguirasyonunu
projelendirme ve baglanti
semasi ile karsilastirarak
kontrol edin

* Kablolamayi kontrol edin

« DI8 dijital giriginin
konfiglirasyonunu
projelendirme ve baglanti
semasi ile karsilastirarak
kontrol edin

» Kablolamayi kontrol edin
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Servis

Hata Mesajlari ve Hata Listesi

v

Hata
Kod Tanimi

Yanit (P)

Kod

Alt hata
Tanimi

Muhtemel nedeni

Onlem

109 Alarm DCS

Hizli dur/
Uyari (P)

18
19

DI1 dijital girisinde Puls 2
olasilik hatasi

20
21

DI2 dijital girisinde Puls 2
olasilik hatasi

22
23

DI3 dijital girisinde Puls 2
olasilik hatasi

24
25

DI4 dijital girisinde Puls 2
olasilik hatasi

26
27

DI5 dijital girisinde Puls 2
olasilik hatasi

28
29

DI6 dijital girisinde Puls 2
olasilik hatasi

30
31

DI7 dijital girisinde Puls 2
olasilik hatasi

32
33

DI8 dijital girisinde Puls 2
olasilik hatasi

DI1 dijital girisinde Puls 2
gerilimi yok.

DI1 dijital giriginin
konfiglirasyonunu
projelendirme ve baglanti
semasi ile karsilastirarak
kontrol edin

Kablolamayi kontrol edin

DI2 dijital girisinin
konfiguirasyonunu
projelendirme ve baglanti
semasi ile karsilastirarak
kontrol edin

Kablolamay! kontrol edin

DI3 dijital giriginin
konfiglirasyonunu
projelendirme ve baglanti
semasi ile karsilastirarak
kontrol edin

Kablolamayi kontrol edin

DlI4 dijital girisinin
konfiguirasyonunu
projelendirme ve baglanti
semasi ile karsilastirarak
kontrol edin

Kablolamay! kontrol edin

DI5 dijital giriginin
konfiglirasyonunu
projelendirme ve baglanti
semasi ile karsilastirarak
kontrol edin

Kablolamayi kontrol edin

DI6 dijital girisinin
konfiglirasyonunu
projelendirme ve baglanti
semasi ile karsilastirarak
kontrol edin

Kablolamayi kontrol edin

DI7 dijital giriginin
konfiglirasyonunu
projelendirme ve baglanti
semasi ile karsilastirarak
kontrol edin

Kablolamayi kontrol edin

DI8 dijital girisinin
konfiguirasyonunu
projelendirme ve baglanti
semasi ile karsilastirarak
kontrol edin

Kablolamay! kontrol edin

34
35

Hiz kaydinda olasilk
hatasi

Her iki hiz sens6rl arasindaki
fark yapilandiriimis olan hiz esik
degerinden daha yuksek.

iz degisimini yeniden enkoder
yapilandiriimasinda
ayarlanmig olan degerlerle
karsilastirip kontrol edin

Hiz sensorind kontrol edin
SCOPE fonksiyonu ile hiz
sinyallerini ayni alani
kapsayacak sekilde ayarlayin

36
37

Pozisyon kaydinda olasilik
hatasi

Her iki pozisyon sinyali
arasindaki fark yapilandirilan
degerden daha yuksek.

iz degisimini enkoder ayarinin
yapilandirilmis verileri ile
kontrol edin

Pozisyon sinyalini kontrol edin
Tum sinyaller 9-pin enkoder
fisine bagh mi?

Enkoder figinin dogru
baglandigini kontrol edin. Pin
1 ile Pin 2 arasindaki kdpru
9-pin enkoder figine bagh mi
(SSI mutlak deger enkoderi)?
SCOPE fonksiyonu ile
pozisyon sinyallerini ayni alani
kapsayacak sekilde ayarlayin
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Servis
Hata Mesajlari ve Hata Listesi

<P

Hata Alt hata
Kod Tanimi Yanit (P) Kod | Tanimi Muhtemel nedeni Onlem
38 Hatali pozisyon araligi Giincel pozisyon yapilandiriimis |+ iz degisimini enkoder ayarinin
39 olasilik hatasi olan aralik diginda. yapilandiriimig verileri ile
kontrol edin
* Pozisyon sinyalini kontrol edin,
gerektiginde ofseti diizetin
*  SCOPE fonksiyonu ile
pozisyonu okuyun ve
yapilandiriimig olan degerlerle
karsilastirin
40 Hatali hiz olasilik hatasi  |Glncel hiz yapilandiriimis olan '« Suricl izin verilen ve
41 maksimum hizin diginda. yapilandirilan hiz araliginin
disinda hareket ediyor
« Konfigurasyonu (ayarlanmig
olan maks. hiz) kontrol edin
*  SCOPE fonksiyonu ile hizin
gelismesini inceleyin
42 Konfiglirasyon hatasi: Giincel ivme yapilandiriimis *  Enkoder tipini ve
43 Hizlanma olan hizlanma arahgi diginda. konfiglirasyonunu kontrol edin
(SSI/ Artimsal)
* Enkoderin baglantisini /
kablolarini kontrol edin
* Enkoder verilerinin kutuplarini
kontrol edin
*  Enkoderin galismasini kontrol
edin
44 Enkoder arabirimi olasilik |Enkoder baglantisi *  Enkoder tipini ve
45 hatasi (A3401 = Enkoder 1 |yapilandiriimis degerlere esit konfiglirasyonunu kontrol edin
ve A3402 = Enkoder 2). | degil. (SSI/ Artimsal)
* Enkoderin baglantisini /
Hizh dur / kablolarini kontrol edin
109  Alarm DCS Uyari (P) «  Enkoder verilerinin kutuplarini
kontrol edin
*  Enkoderin galismasini kontrol
edin
46 Enkoder besleme gerilimi |Enkoder gerilimi tanimlanmig * Enkoderin besleme
47 hatasi (A3403 = Enkoder 1 |olan araligin diginda (min. geriliminde asiri yiklenme ve
ve A3404 = Enkoder 2) DC 20 V / maks. DC 29 V). dahili sigorta atti
+ DCS21B/31B opsiyonunun
besleme gerilimini kontrol edin
48 Enkoder sistemi referans gerilim Enkoder sisteminin referans
49 Referans gerilim hatasi girisi tanimlanmig olan araligin  gerilim girigini kontrol edin.
disinda.
50 RS485 siriict 1 gerilim
51 farki (INC_B veya
SSI_CLK hatasi) hatah
52 RS485 sirlicli 2 gerilim | Enkoder baglantisi yok - yanlis y .
53 farki (INC_A veya enkoder tipi, Enkoder baglantisini kontrol edin.
SSI_DATA hatasi) hatali.
54 Artimsal saya¢ sapmasi
55
56 Enkoder arabirimi olasilik |Enkoder baglantisi *  Enkoder tipini ve
57 hatasi (A3401 = Enkoder 1 |yapilandiriimis degerlere esit konfiglirasyonunu kontrol edin

ve A3402 = Enkoder 2)

degil.

(SSI/ Artimsal)

Enkoderin baglantisini /
kablolarini kontrol edin
Enkoder verilerinin kutuplarini
kontrol edin

Enkoderin galismasini kontrol
edin
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Servis

Hata Mesajlari ve Hata Listesi

v

Hata Alt hata
Kod Tanimi Yanit (P) Kod | Tanimi Muhtemel nedeni Onlem
58 SIN/COS enkoder Enkoder tipi yanlis. » Enkoder baglantisini kontrol
59 baglantisi olasilik hatasi. edin
* Enkoder baglantisini kontrol
60 edin (Pin 1 ve Pin 2 arasindaki
61 Artimsal enkoder kSpriyd)
62 baglantisi olasilik hatasi  Artimsal veya sin/cos enkoder |+ Enkoder baglantisini kontrol
63 faz hatasi. edin
* Arnizali enkoderi degistirin
64 SSI enkoder baglantisi Bagli olan enkoder tipi, * Enkoder baglantisini kontrol
65 olasilik hatasi konfigurasyon ile uyusmuyor. edin
- - « Bagl olan enkoderi kontrol
66 SSI Listener baglantisi edin.
67 olasilik hatasi
68 LOSIDE-Surucisunin
DO2_M hatali
anahtarlanmasi
69 HISIDE-Siriictsinin
DO2_P hatal
anahtarlanmasi
70 LOSIDE-Surucisunin
DOO0_M hatali
anahtarlanmasi DC 0V Cikista kisa devre Cikistaki baglantiyi kontrol edin
71 HISIDE-Sricisinin ¥ ' sk badlantty '
DOO0_P hatal
anahtarlanmasi
72 LOSIDE-Surucisunin
DO1_M hatali
anahtarlanmasi
73 HISIDE-Siricisinin
Hizli dur / DO1_P hatali
109 |Alarm DCS Uyari (P) anahtarlanmasi
74 LOSIDE Sirtcisu igin DC 0 V gikiglarinin birinde
Watchdog dusuk gerilim  |DC 0 V kisa devre.
testi
T — Cikislarin baglantisini kontrol edin.
75 HISIDE Sdiricisu igin DC 24 V c¢ikislarinin birinde
Watchdog dustik gerilim  |DC 24 V kisa devre.
testi
76 Saga ve sola donus
77 denetimi (DMC
modiiliinde) ayni zamanda
etkinlestiriimis
8 OLC sag ve sol denetim . . DMC modiiliinde sadece bir
79 alani ayni zamanda Coklu etkinlestirme. dénme ysnii etkinlestirimelidir
etkinlestiriimis '
80 Saga ve sola donus
81 denetimi (JSS modiiliinde)
ayni zamanda
etkinlestiriimis
82 MET Timeout hatasi. Sture denetimli giris eleman »  Giris elemani kablolamasini
83 Onay tusu igin start sinyali hatali. kontrol edin
slire denetimi. »  Giris elemani hatali
84 MEZ Timeout hatasi. Zaman denetimli iki elle kullanim
85 Iki el kumanda tusu igin hatali.
slre denetimi.
86 EMU1 denetleme hatasi *  Donanim baglantilarini kontrol
87 edin
Harici kapatma kanali denetimi |+  Cekme veya birakma stiresi
88 EMU2 denetleme hatasi  |p\4tq) cok diisiik
89 * Anahtar kontaklarini kontrol
edin
"Ex e- 5 Hz altinda isletme siiresi *  Projelendirmeyi kontrol edin
110 korumas!" Acil stop 0 asildi s 5 Hz altinda igletme slresi asildi = 5 Hz altinda igletme siiresini
hatasi s kisaltin
113 Analog giriste Yanit yok (P) 0 Analog girig AlT'de tel Analog giris Al1'de tel kopmasi Kablolamayi kontrol edin
tel kopmasi kopmasi

36
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Hata Mesajlari ve Hata Listesi

Servis [ |

<P

Hata Alt hata
Kod Tanimi Yanit (P) Kod | Tanimi Muhtemel nedeni Onlem
"Timeout } Y * Devreye almayi kontrol edin
116 Movi-pLct  HiZl MOVI-PLC iletisim - Kablolamay! kontrol edin
hatasi stop/Uyari zaman asimi yok
123  Konumlandirm Acil stop (P) 0 Konumlandirma / Ara verilen bir konumlandirmayi Pozisyonlandirma iglemini
aya ara verme Konumlandirmaya ara tekrar baglatmada hedef kesintisiz olarak tamamlayin.
verme hatasi denetimi. Hedef asilabilir.
124 Ortam Acil stop (P) 1 izin verilen ortam sicakligi |Ortam sicakhigi >60°C * Havalandirma ve sogutma
kosullari asildi kosullarini diizeltin
» Elektrik panosuna hava girigini
duzeltin; filtre siltelerini kontrol
edin.
1 Desarj direnci Desarj drencinde asiri yliklenme Agma, kapatma bekleme siiresine
dikkat edin
2 On sarj/desarj kontrolii On sarj/desarj kontrolii tipi * SEW servisine danigin
hardware algilamasi yanlis *  On sarj/desarj kontrolini
degistirin
3 inverter baglantisi inverter baglantisi arizali + SEW servisine danigin
PLD-Live * Inverter baglantisini degistirin
4 inverter baglantisi Konvertor baglantisi arizali * SEW servisine danigin
referans gerilimi * Inverter baglantisini degistirin
5 Gug pargasi Cihaza farkl faz modulleri » SEW servisine haber verin.
konfigurasyonu takilmis » Faz modiillerini kontrol edin ve
degistirin
6 Kontrol Unitesi Sebeke inverteri kontrol tnitesi | Kontrol tnitesi sebeke ve motor
konfigurasyonu veya motor inverteri yanlis inverterini degistirin veya dogru
olarak koordine edin.
7 Glic parcasi-kontrol iinitesi |iletisim yok Kontrol Unitesinin montajini kontrol
iletisimi edin.
8 On sarj/desgarj-inverter iletisim yok » Kablolamay! kontrol edin
baglantisi iletigimi * SEW servisine danisin
10 Glic parcasi-kontrol iinitesi |inverter baglantisi herhangi bir | Inverter baglantisini degistirin
L iletigimi protokoll desteklemez
196 |G bolimi | Derhal durur 11 Gug pargasi-kontrol tinitesi Power up esnasinda inverter Konvertor baglantisini degistirin
iletisimi baglantisi iletisimi hatali (CRC
hatasi).
12 Glig pargasi-kontrol {initesi | Inverter baglantisi kontrol inverter baglantisini degistirin
iletisimi Unitesine uymayan bir protokol
kullaniyor
13 Glg pargasi-kontrol tinitesi |GCalisma esnasinda inverter inverter baglantisini degistirin
iletisimi baglantisi iletisimi hatali:
saniyede 1 seferden fazla CRC
hatasi.
14 Kontrol Unitesi EEPROM veri seti Boyut 7 icin  Kontrol tinitesini degistirin
konfigurasyonu PLD islevselligi yok.
15 inverter baglantisi hatasi  Inverter baglantisi (izerindeki * Bu hata tekrarlanirsa SEW
islemci dahili bir hata bildiriyor. servisine daniginiz
* Inverter baglantisini degistirin
16 inverter baglantisi hatasi: inverter baglantisini degistirin
PLD versiyonu uyumlu
degil
17 On sarj/desarj kontrolii On sarj/desarj kontrolii *  Bu hata tekrarlanirsa SEW

hatasi

Uzerindeki islemci dahili bir hata
bildiriyor

servisine daniginiz
*  On sarj/desarj kontrolini
degistirin
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Servis

Hata Mesajlari ve Hata Listesi

v

Hata Alt hata
Kod Tanimi Yanit (P) Kod | Tanimi Muhtemel nedeni Onlem
18 DC Link fani arizali hatasi |DC Link fani arizali. * SEW servisine danisin
* DC Link sok bobini faninin
bagl veya arizali olmasini
kontrol edin
19 Gug pargasi-kontrol Unitesi |Calisma esnasinda inverter * Bu hata tekrarlanirsa SEW
iletisimi baglantisi iletisimi hatali. servisine danisiniz.
saniyede 1 seferden fazla dahili « Inverter baglantisini degistirin
hata.
20 Glg parcasi-kontrol tinitesi | Kontrol Gnitesi zamandan beri '«  Bu hata tekrarlanirsa SEW
iletisimi inverter baglantisina mesaj servisine daniginiz.
gondermiyor. * Inverter baglantisini degistirin
21 R fazi Uz-6lgiima Faz modiili arizali Bu hata tekrarlanirsa SEW
mantiksiz servisine danisiniz
22 S fazi Uz-6lguimii
mantiksiz
23 T fazi Uz-6lgimi
mantiksiz
197 Sebeke Derhal durur 1 Sebeke gerilimi (motor Sebeke geriliminin kalitesi koti. '+ Beslemeyi (sigortalar,
inverteri sadece On sarj kontaktor) kontrol edin
islemi baslarken) * Beslenecek sebekenin
2 Sebeke gerilimi (sadece projelendirmesini kontrol edin
sebeke inverterinde)
199 DC Link sarji | Derhal durur 4 On sarj kesildi DC Link sarj edilemiyor. +  On sarjda agir yiiklenme

Bagli olan DC Link kapasitesi
cok blyuk

DC Link'te kisa devre; birden
fazla cihazda DC Link
baglantisini kontrol edin.
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Servis [ |
SEW elektronik servisi

<P

6.3 SEW elektronik servisi

6.3.1 Onarim i¢in génderme

Olusan bir hata giderilemez ise, SEW-EURODRIVE elektronik servisine basvuru-
nuz (— "Musteri ve - Yedek Parca Servisi").

SEW elektronik servisine basvuruldugunda, durum etiketindeki rakamlar da bildirilme-
lidir. Bu sayede servis size daha kolay yardim edebilir.

Cihaz onarim i¢in génderildiginde agagidaki bilgiler de verilmelidir:
» Seri numarasi (— Etiket)

« Tip tanimi

« Standart tip veya teknoloji tipi

* Durum etiketinin rakamlari

+ Uygulamanin kisa agiklamasi (uygulama sekli, klemens veya seri arabirim tizerinden
kontrol)

« Bagh olan motor (motor tipi, motor gerilimi, .\ veya A baglanti)
* Hata tipi

* Cevresel kosullar

« Hataile ilgili kendi distnceleriniz

* Hata 6ncesi olusan anormal durumlar vb.

6.4 Uzun siireli depolama

Uzun sureli depolamada, cihaz her 2 yilda bir minimum 5 dakika sebeke gerilimine bag-
lanmalidir. Aksi takdirde cihazin dmru kisalir.

Bakim yapilmadiginda yapilacaklar:

Frekans geviricilerde gerilim altinda olmadiklari zaman da asinan elektrolit kapasitorler
kullaniimaktadir. Bu durum uzun bir siire depolamadan sonra dogrudan anma gerilimine
baglanan elektrolit kapasitorlerin tahrip olmalarina sebep olabilir.

Bakim ihmal edildiginde, SEW-EURODRIVE sebeke geriliminin maksimum gerilime
yavas yavas artiriimasini énerir. Bunun igin ¢ikis gerilimleri asagida verilen degerlere
gore ayarlanmis olan bir degisken transformatér kullanilarak yapilabilir.
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6.5

[ | Servis

Atik toplama

Asagidaki kademeler dnerilir:

AC 400/500-V-cihazlar:

+ Kademe 1: 0 V - AC 350 V birkag saniye igerisinde
+ Kademe 2: 15 dakika igin AC 350 V

+ Kademe 3: 15 dakika i¢cin AC 420 V

+ Kademe 4: 1 saat i¢cin AC 500 V

AC 230 V cihazlar:

+ Kademe 1: 15 dakika igin AC 170 V
+ Kademe 2: 15 dakika igin AC 200 V
+ Kademe 3: 1 saaticin AC 240 V

Bu rejenerasyon islemi tamamlandiktan sonra cihaz derhal kullanilabilir veya bakim
yapilacak sekilde uzun sureli olarak depolanabilir.

Atik toplama

Gegerli olan giincel yonetmelikleri dikkate aliniz. Atik malzemeler gecerli yonetmeliklere
uygun olarak, ayri ayri toplanmalidir:

» Elektronik atiklar (Baskili devreler)
* Plastik (Muhafaza)

+ Sac

« Bakir
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Uygunluk beyanlari — 7
MOVIDRIVE® = |=—
7 Uygunluk beyanlari
7.1 MOVIDRIVE®
EC Declaration of Conformity R GDRIVE
900230010
SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG . .
Ernst-Blickle-StralRe 42, D-76646 Bruchsal ST
declares under sole responsibility that the
frequency inverters of the series MOVIDRIVE® B
are in conformity with
Machinery Directive 2006/42/EC 1)
Low Voltage Directive 2006/95/EC
EMC Directive 2004/108/EC 4)
applied harmonized standards EN 13849-1:2008 5)
EN 61800-5-1:2007
EN 61800-3:2007
1) These products are intended for installation in machines. Startup is prohibited until it has been

established that the machinery into which these products are to be incorporated complies with the
provisions of the aforementioned Machinery Directive.

4) According to the EMC Directive, the listed products are not independently operable products. EMC
assessment is only possible after these products have been integrated in an overall system. The
assessment was verified for a typical system constellation, but not for the individual product.

5) All safety-relevant requirements of the product-specific documentation (operating instructions,
manual, etc.) must be met over the entire product life cycle.

Bruchsal 11.12.09

Place Date

Johann Soder

Managing Director Technology a) b)

a) Authorized representative for issuing this declaration on behalf of the manufacturer

b) Authorized representative for compiling the technical documents
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Uygunluk beyanlari
DFS11B/DFS21B’li MOVIDRIVE®
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7.2 DFS11B/DFS21B’li MOVIDRIVE®

EC Declaration of Conformity

EURODRIVE

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-StraBe 42, D-76646 Bruchsal

declares under sole responsibility that the

900010010

frequency inverters of the series MOVIDRIVE® B
with built-in DFS11B PROFlsafe®
DFS21B PROFIsafe®
are in conformity with
Machinery Directive 2006/42/EC 1)
Low Voltage Directive 2006/95/EC
EMC Directive 2004/108/EC 4)
applied harmonized standards EN 13849-1:2008 5)
EN 62061: 2006
EN 61800-5-1:2007
EN 61800-3:2007
1) These products are intended for installation in machines. Startup is prohibited until it has been

established that the machinery into which these products are to be incorporated complies with the

provisions of the aforementioned Machinery Directive.

4) According to the EMC Directive, the listed products are not independently operable products. EMC
assessment is only possible after these products have been integrated in an overall system. The
assessment was verified for a typical system constellation, but not for the individual product.

5) All safety-relevant requirements of the product-specific documentation (operating instructions,

manual, etc.) must be met over the entire product life cycle.

Bruchsal 11.12.09

Johann Soder

Place Date Managing Director Technology

a) b)

a) Authorized representative for issuing this declaration on behalf of the manufacturer
b) Authorized representative for compiling the technical documents
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Uygunluk beyanlari
DCS21B/DCS31B’li MOVIDRIVE®

1]
N

7.3 DCS21B/DCS31B’li MOVIDRIVE®

EC Declaration of Conformity EURODRIVE

900020010

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG N .
Ernst-Blickle-Strale 42, D-76646 Bruchsal i
declares under sole responsibility that the '
frequency inverters of the series MOVIDRIVE® B
with built-in DCS21B PROFlsafe®

DCS31B
are in conformity with
Machinery Directive 2006/42/EC 1)
Low Voltage Directive 2006/95/EC
EMC Directive 2004/108/EC 4)
applied harmonized standards EN 13849-1:2008 5)

EN 61800-5-1:2007

EN 61800-3:2007
1) These products are intended for installation in machines. Startup is prohibited until it has been

established that the machinery into which these products are to be incorporated complies with the
provisions of the aforementioned Machinery Directive.

4) According to the EMC Directive, the listed products are not independently operable products. EMC
assessment is only possible after these products have been integrated in an overall system. The
assessment was verified for a typical system constellation, but not for the individual product.

5) All safety-relevant requirements of the product-specific documentation (operating instructions,
manual, etc.) must be met over the entire product life cycle.

Bruchsal 11.12.09

Johann Soder
Place Date Managing Director Technology a) b)

a) Authorized representative for issuing this declaration on behalf of the manufacturer
b) Authorized representative for compiling the technical documents
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SEW-EURODRIVE—Driving the world

SEW-EURODRIVE
Driving the world

EURODRIVE
SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
P.0. Box 3023

D-76642 Bruchsal/Germany

Phone +49 7251 75-0

Fax +49 7251 75-1970
sew@sew-eurodrive.com

- www.sew-eurodrive.com
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