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Wskazowki ogdlne
Zakres niniejszej dokumentac;ji

1 Wskazowki ogélne

1.1  Zakres niniejszej dokumentacji

Niniejsza dokumentacja zawiera ogoélne wskazowki bezpieczenstwa i wybér informac;ji
dotyczacych falownikéw MOVIDRIVE® MDX60B/61B.

Prosimy pamieta¢ o tym, ze ta dokumentacja nie moze zastgpi¢ petnej wers;ji
instrukcji obstugi.

Przed rozpoczeciem pracy z urzadzeniem MOVIDRIVE® MDX60B/61B nalezy prze-
czyta¢ szczegotows instrukcje obstugi.

Nalezy uwzglednia¢ i przestrzegac¢ informacji, zalecen i wskazéwek z petnej wers;ji

instrukcji obstugi. Jest to warunkiem bezawaryjnej pracy urzgadzenia i uznania ewen-
tualnych roszczen z tytutu gwaranc;ji.

Petna wersja instrukcji obstugi, jak rowniez pozostate dokumentacje na temat urzg-
dzenia MOVIDRIVE® MDX60B/61B dostepne sa na zataczonej ptycie CD lub DVD
w formacie PDF.

Petna dokumentacja techniczna SEW-EURODRIVE w formacie PDF do pobrania
znajduje na stronie internetowej SEW-EURODRIVE: www.sew-eurodrive.com

1.2  Struktura wskazéwek bezpieczenstwa

Wskazéwki bezpieczenstwa niniejszej instrukcji obstugi wygladajg w nastepujacy spo-
sob:

>

Mozliwe skutki zlekcewazenia.

LISCEIEIUNE f)  SEOWO SYGNALIZACYJNE!

Rodzaj zagrozenia i jego zrodio.

Czynnosci zapobiegajgce zagrozeniu.

np.porazenie pragdem

Piktogram Stowo Znaczenie Skutki
sygnalizacyjne nieprzestrzegania
Przyktad: ZAGROZENIE! Bezposrednie zagrozenie Smieré lub ciezkie uszkodzenia
ciata
/\ OSTRZEZENIE! Mozliwa, niebezpieczna sytuacja | Smier¢ lub cigzkie uszkodzenia
ciata
Ogolne zagrozenie
' g UWAGA! Mozliwa, niebezpieczna sytuacja | Lekkie uszkodzenia ciata
Specyficzne zagrozenie, UWAGA! Mozliwe straty rzeczowe Uszkodzenie systemu napedo-

wego lub jego otoczenia.

1

WSKAZOWKA Przydatna wskazéwka lub rada.

Utatwia obstuge systemu
napedowego.
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Wskazoéwki bezpieczenstwa
Informacje ogdlne

2

2.1

2.2

Wskazowki bezpieczenstwa

Opisane ponizej zasadnicze wskazéwki bezpieczenstwa stuzg zapobieganiu uszkodze-
niom ciata i szkodom materialnym. Uzytkownik powinien zapewni¢, aby zasadnicze
wskazowki bezpieczenstwa byly przestrzegane. Nalezy zapewnic¢, aby osoby odpowie-
dzialne za instalacje i eksploatacje, jak rowniez personel pracujacy przy urzadzeniu na
wtasng odpowiedzialnos¢ zapoznaty sie z catg instrukcjg obstugi. W razie niejasnosci
lub w celu uzyskania dalszych informacji nalezy skonsultowac¢ sie z SEW-EURODRIVE.

Informacje ogédlne

Nigdy nie wolno instalowa¢ ani uruchamia¢ produktéw uszkodzonych. Uszkodzenia
powinny by¢ bezzwtocznie zgtoszone firmie spedycyjne;.

Podczas pracy falowniki moga posiada¢ stosowne do ich stopnia ochrony ostoniete ele-
menty, na ktérych moze wystepowaé napiecie. Urzadzenia te mogg rowniez posiadac
ruchome lub obracajace sie czesci jak i gorace powierzchnie.

W przypadku niedopuszczonego usuniecia wymaganej ostony, zastosowania niezgod-
nego z instrukcja, btednej instalacji lub obstugi, istnieje zagrozenie powstania ciezkich
obrazen oraz szkdd materialnych.

Szczegodtowe informacje przedstawione zostaty w dokumentaciji.

Grupa docelowa

Wszystkie czynnosci zwigzane z instalacjg, uruchomieniem, usuwaniem usterek oraz
z utrzymywaniem urzadzen w sprawnosci technicznej powinny by¢ przeprowadzane
przez wykwalifikowanych elektrykow (przestrzega¢ IEC 60364 lub CENELEC
HD 384 lub DIN VDE 0100 i IEC 60664 Iub DIN VDE 0110 oraz krajowych przepiséw
dotyczacych zapobiegania wypadkom).

Wykwalifikowani elektrycy, w odniesieniu do zasadniczych wskazéwek bezpieczen-
stwa, to osoby, ktére poznaty techniki instalacji, montazu, uruchomienia i eksploataciji
danego urzadzenia i posiadajg odpowiednie kwalifikacje pozwalajgce na wykonywanie
tych czynno$ci.

Wszelkie pozostate prace z zakresu transportu, magazynowania, eksploatacji i ztomo-
wania muszg by¢ przeprowadzane przez odpowiednio przeszkolone osoby.
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2.3

2.31

2.4

Wskazéwki bezpieczenstwa
Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Falowniki sg komponentami przeznaczonymi do montazu w maszynach i instalacjach.

W przypadku montazu w maszynach nie dopuszcza sie uruchomienia falownikow
(tzn. podjecia eksploatacji zgodnej z przeznaczeniem) do momentu, gdy nie stwier-
dzona zostanie zgodnos¢ maszyny z przepisami dyrektywy maszynowej 2006/42/WE;
przestrzegaé EN 60204.

Uruchomienie (tzn. eksploatacja zgodna z przeznaczeniem) dopuszczalne jest wytacz-
nie przy zachowaniu dyrektywy EMC (2004/108/WE).

Falowniki spetniajg wymagania dyrektywy niskonapieciowej 2006/95/WE. Zharmonizo-
wane normy serii EN 61800-5-1/DIN VDE T105 w potaczeniu z EN 60439-1/VDE 0660
czes¢ 500 i EN 60146/VDE 0558 sg stosowane dla falownika.

Koniecznie przestrzegaj danych technicznych oraz danych odnoszacych sie do warun-
koéw zastosowania umieszczonych na tabliczce znamionowej oraz w dokumentac;ji.

Funkcje bezpieczenstwa

Falowniki MOVIDRIVE® MDX60B/61B nie realizujg zadnych funkcji bezpieczenstwa
bez stosowania nadrzednych systemow zabezpieczajgcych. Aby zagwarantowac
ochrone osob i maszyn, stosuj nadrzedne systemy zabezpieczajace.

Dla bezpiecznej eksploatacji przestrzegaj danych zawartych w ponizszych instrukcjach:
» Bezpieczne odtaczanie dla MOVIDRIVE® MDX60B/61B — Dokumentacje
* Bezpieczne odtgczanie dla MOVIDRIVE® MDX60B/61B — Aplikacje

Transport, magazynowanie

Przestrzega¢ wskazowek dotyczacych transportu, magazynowania i prawidtowego
uzytkowania. Nalezy przestrzegac¢ informacji na temat warunkéw klimatycznych z roz-
dziatu. Przestrzega¢ "Ogolne dane techniczne".
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Wskazoéwki bezpieczenstwa
Ustawienie

2.5

2.6

2.7

Ustawienie

Ustawienie i chtodzenie urzadzenia powinno odbywac sie zgodnie z przepisami dla
poszczegoblnej dokumentac;i.

Falowniki nalezy chronié przed niedozwolonym obcigzeniem. W szczegdlnosci podczas
transportu i uzytkowania nie wolno dopuséci¢ do wygiecia elementdéw konstrukcyjnych
i/lub zmian w izolacji. Nalezy unikaé dotykania elektronicznych elementoéw konstrukcyj-
nych oraz stykow.

Falowniki zawierajg elementy konstrukcyjne narazone na dziatanie czynnikéw elektro-
statycznych, ktére mogg zostac¢ tatwo zniszczone wskutek nieprawidtowego uzytkowa-
nia. Elektryczne komponenty mogq by¢ uszkodzone lub zniszczone wskutek dziatania
czynnikow mechanicznych (istnieje zagrozenie utraty zdrowia!).

Jedli urzadzenie nie zostato wyraznie przewidziane do tego celu, zabronione sg naste-
pujace zastosowania:

+ zastosowanie w obszarach zagrozonych wybuchem

+ zastosowanie w otoczeniu ze szkodliwymi olejami, kwasami, gazami, oparami,
pytami, promieniowaniem, itd.

+ stosowanie w obiektach niestacjonarnych, w ktérych wystepujg drgania i udary
wykraczajgce poza wymagania EN 61800-5-1.

Podfaczenie elektryczne

Podczas wykonywania prac przy falownikach pod napieciem nalezy przestrzega¢ obo-
wigzujacych krajowych przepiséw dotyczacych zapobiegania wypadkom (np. BGV A3).

Instalacja elektryczna musi zosta¢ przeprowadzona zgodnie z obowigzujacymi przepi-
sami (np. w odniesieniu do przekroju przewodow, zabezpieczen, potaczeh przewodow
ochronnych). Pozostate wskazoéwki zawarte sg w dokumentac;i.

Wskazdéwki dotyczace instalacji zgodnej z wytycznymi EMC dla ekranowania, uzie-
mienia, przyporzadkowania filtrow i uktadania przewodéw umieszczone zostaty w doku-
mentacji falownika. Wskazéwki te powinny by¢ zawsze przestrzegane réwniez przy
falownikach oznaczonych symbolem CE. Odpowiedzialno$¢ za przestrzeganie wartosci
granicznych ustanowionych przez przepisy EMC spoczywa na producencie instalacji
lub maszyny.

Srodki i urzadzenia ochronne musza odpowiadaé¢ obowigzujacym przepisom (np.
EN 60204 lub EN 61800-5-1).

Konieczne $rodki ochronne: Uziemienie urzadzenia.

MOVIDRIVE® B, wielkos¢ 7 zawiera dodatkowo pod ostong przednig na dole wskaznik
diodowy. Swiecenie wskaznika diodowego oznacza napiecie w obwodzie posrednim.
Nie wolno dotykaé przytaczy mocy. Przed dotknieciem przytaczy mocy nalezy spraw-
dzi¢, czy urzadzenie jest odigczone od napiecia - niezaleznie od wskazania wskaznika
diodowego.

Bezpieczne odflaczenie

Urzadzenie spetnia wymogi bezpiecznego rozdzielenia przytaczy mocy i elektroniki
zgodnie z normg EN 61800-5-1. Aby zagwarantowaé bezpieczne rozdzielenie,
wszystkie podigczone obwody pradowe powinny réwniez spetniaé wymogi bezpiecz-
nego rozdzielenia.
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2.8

Wskazéwki bezpieczenstwa
Eksploatacja

Eksploatacja

Instalacje, w ktorych zamontowane zostaty falowniki, powinny by¢, w razie konieczno-
Sci, wyposazone w dodatkowe urzgdzenia nadzorujgce i zabezpieczajace zgodnie
z obowigzujgcymi przepisami bezpieczenstwa, np. ustawg o technicznych srodkach
roboczych, przepisami dot. zapobiegania wypadkom, itp. Dozwolone sg zmiany usta-
wieh programowych falownika z wykorzystanie odpowiedniego oprogramowania.

Bezposrednio po odigczeniu falownikéw od napiecia zasilajacego nalezy, ze wzgledu
na ewentualnie natadowane kondensatory, unika¢ kontaktu z elementami urzadzenia
przewodzgcymi napiecie oraz przytgczami przewoddw. Jednoczesnie nalezy przestrze-
gac tabliczek informacyjnych umieszczonych na falowniku.

W trakcie eksploatacji nalezy zapewni¢, aby wszystkie ostony i drzwi pozostaty
zamkniete.

Zgasniecie diody LED i innych elementéw sygnalizujacych (np. wskaznika diodowego
w przypadku wielkosci 7) nie jest zadnym potwierdzeniem tego, ze urzgdzenie jest odia-
czone od sieci i nie znajduje sie pod napieciem.

Przed dotknieciem przytaczy mocy nalezy sprawdzié, czy urzadzenie jest odtgczone od
napiecia - niezaleznie od wskazania wskaznika diodowego.

Blokada mechaniczna lub funkcje bezpieczenstwa wiasciwe dla urzadzenia mogg spo-
wodowacé zatrzymanie silnika. Usuniecie przyczyny zaktdcenia lub reset mogg prowa-
dzi¢ do samoczynnego uruchomienia sie napedu. Jesli w przypadku podtaczonej do
napedu maszyny, jest to niedopuszczalne z przyczyn bezpieczenstwa, to przed usunie-
ciem zakiécenia nalezy najpierw odtgczy¢ urzadzenie od sieci.
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Instalacja
Schematy potaczen urzgdzenia podstawowego

3 Instalacja
3.1 Schematy potaczen urzadzenia podstawowego
3.1.1  Modul mocy i hamulec (wielkosé 1 — 6)
L1
L2
L3
PE-®-—-®-—{—-——-]-—-—-—-—r— - »-—--
Lo m m F11/F12/F13 !
| | |
@ Przewod ochronny (ekran) i i K11 i
i i (AC-3) i
L 112 13 |
UAC UAC UAC i Opcija filtra sieciowego NF... Wyprowadzenie i
! L1 L2' L3 napiecia obwodu,
L
F14/F15H H F14/F15U H F14/F15U H
K11 K11 K11
(AC-3) (AC-3) (AC-3)
X2: X3: PE
DB@Q@ DB@Q@ DB@Q
peND K12 K12
(AC-3) (AC-3) .
DGND DGND — Rozdziat "Przytacze
rezystora hamujgcego
) ) BW.../BW..-T / BW...-P"
biaty biaty]
czerwony czerwony
|_niebieski niebieski
Wiyczka CT/CV/DR/DT/DV: CT/CV/DR/DT/DV:
hamulca Odtgczanie hamulca po Odtgczanie hamulca po
stronie pradu statego stronie pradu przemiennego
i przemiennego
CT/ICV. CM71 112: Qdtaczanie hamulea no stronie nradu stateao i nrzemienneaon
1805559691
* W przypadku wielkosci 1, 2 i 2S, obok zaciskéw sieciowych i zaciskow przytgczeniowych silnika (X1, X2) nie znaj-
duje sie przytacze PE. Nalezy wtedy wykorzysta¢ zacisk PE obok wyprowadzenia napiecia obwodu posredniego
(X4)

*%

Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ wlasciwej kolejnosci podiaczania wtyczki hamulca. Niewtasciwe potacze-
nie spowoduje zniszczenie hamulca. Przy podtaczaniu hamulca poprzez skrzynke zaciskowg nalezy przestrze-
gac instrukcji obstugi zastosowanych silnikow!

WSKAZOWKI

1| .

Prostownik hamulca nalezy podtaczyé poprzez oddzielny przewdd zasilajacy.

Niedopuszczalne jest zasilanie napieciem silnika!

Stosowac zawsze odtgczanie hamulca po stronie pradu statego i przemiennego przy
— wszystkich zastosowaniach dzwignicowych,

— napedach, ktére wymagajg krétkiego czasu reakcji hamulca,

— rodzajach pracy CFC i SERVO.
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Instalacja
Schematy potaczen urzadzenia podstawowego

3.1.2 Modul mocy i zasilacz DC (wielkos$¢ 7)
W celu podtaczenia hamulca nalezy przestrzega¢ schemat potaczen wielkosci 1 - 6.

L1 L1
3 2
S i N I S S S I R -
F11/F12/F13 H H H X m J mF11/F12/F13
I
i K11
| (AC-3)
L 11 L2 L3

Op?:ja filtra sieciowego NF...
L1 L2' L3

DML 1HL2LS]

12

X1:

Modut mocy

Zasilacz

10 N1

|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
1
|
1
|
1
|
1
|
|
|
|
|
L
9

— Rozdziat "Przytacze
rezystora hamujgcego
BW.../BW..-T/BW...-P"

2079053451
Dane techniczne * Prad znamionowy: 2,4 A AC
zasilacza DC: «  Prad zataczania 30 A AC / 380 - 500 V AC
WSKAZOWKI
o Nalezy pamietac w trybie podtrzymywania przez zasilacz, ze przytacze zewnetrznych
1 zasilaczy +24 V do zacisku sterowniczego X10:9 jest niedozwolone. Niewfasciwe pod-
taczenie spowoduje komunikaty o btedach!

3.1.3 Prostownik hamulca w szafie rozdzielczej

W przypadku montazu prostownika hamulcowego w szafie rozdzielczej przewody mie-
dzy prostownikiem i hamulcem nalezy utozy¢ oddzielnie od pozostatych kabli sitowych.
Wspolne uktadanie z kablami sitowymi dopuszczalne jest tylko wtedy, gdy sg one
ekranowane.
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Instalacja

Schematy potaczen urzgdzenia podstawowego

3.1.4 Rezystor hamujacy BW...

Modut mocy

4 ]
[ BE ol

l

l

l

l

I

I

l

l

l

l

;@ BW.rP
- 97 195
| .
dziata
\ ‘ F161  ha k11
: 8 |96

sl

Jesli zadziata zestyk sygnalizacyjny F16,

Jesli zadziata wewnetrzny wytgcznik

Modut mocy

wowczas nale2y otworzy¢ K1 a tempera'turowy, wowczas nalezy ) Jesli zadziata zewnetrzny przekaznik

DI "/blokada stopnia mocy" musi uzyska¢  otworzyé K11 a DI "/blokada stopnia 1o himetalowy (F16), wowczas nalezy
sygnat "0". W zadnym wypadku nie nalezy mocy” musi uzyskac sygnat '0". _ otworzy¢ K11 a DI@@ "blokada stopnia mocy”
odtgczaé obwodu rezystora hamujgcego! W zadnym wypadku nie nalezy odiaczaé i \,7yskac sygnat "0". W zadnym wypadku

obwodu rezystora hamujacego!

nie nalezy odtgcza¢ obwodu rezystora

hamujacego!
1805563147
Zabezpieczenie przed przecigzeniem

Typ rezystora specyfikacja | wewnetrzny wylacznik zewnetrzny przekaznik
hamujacego projektowa termiczny bimetalowy (F16)

(..T)
BW... - - Konieczny
BW...-...- - Konieczne jest zastosowanie jednej z dwoch opcji (wewnetrzny

wytacznik termiczny / zewnetrzny przekaznik bimetalowy).
BW...-003 / BW...-005 | Wystarczajaca | - Dozwolony

BW090-P52B

Wystarczajgca

Kompaktowa instrukcja obstugi — MOVIDRI VE® MDX60B/61B
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Instalacja
Schematy potaczen urzgdzenia podstawowego

3.1.5 Opis funkcji zaciskéw urzadzenia podstawowego (modut mocy i modut elektroniki)

Zacisk Funkcja
X1:1/2/3 L1/L2/L3 (PE) | Przytacze sieciowe
X2:4/5/6 U/VIW (PE) Podtaczenie silnika
X3:8/9 +R/-R (PE) Przytacze rezystora hamujacego
X4: +Uz/-Uz (PE) | Wyprowadzenie napigcia obwodu posredniego
9,10,11,12 L1/L2/L3/PE | Rozdzielczy zasilacz sieciowy (tylko w przypadku wielkosci 7)
S11: Przetaczanie sygnatu | DC(0(4)...20 mA) « sygnatu DC(-10 V...0...10 V, 0...10 V), fabrycznie na sygnat U.
S12: Przytaczanie i odtgczanie opornika obcigzeniowego Systembus, fabrycznie odtaczony.
S$13: Szybkos$¢ transmisji ztacza RS485 XT.
Do wyboru 9,6 lub 57,6 kbaud, fabrycznie na 57,6 kbaud.
S14: Przytaczanie i odtgczanie wejscia czestotliwosci, fabrycznie odtgczony.
X12:1 DGND Potencjat odniesienia magistrali systemowej
X12:2 SC11 Systembus High
X12:3 SC12 Systembus Low
X11:1 REF1 +10 V DC (maks. 3 mA DC) dla potencjometru wartosci zadanych
X11:2/3 Al11/12 Wejscie wartosci zadanych n1 (wejscie réznicowe lub wejscie z potencjatem odniesienia AGND), forma
X11:4 AGND sygnatu — P11_/ S11
X11:5 REF2 Potencjat odniesienia dla sygnatéw analogowych (REF1, REF2, Al.., AO..)
—10 V DC (maks. DC 3 mA) dla potencjometru wartosci zadanych
X13:1 DIGg Wejscie binarne 1, z "/Blokada stopnia mocy" »  Wejscia binarne oddzielone sg potencjatowo za
X13:2 DIg1 Wejscie binarne 2, fabrycznie ustawione na pomocg transoptora.
"Prawo/Stop" *  Mozliwosci wyboru dla wej$¢ binarnych 2 do 6
X13:3 D@2 Wejscie binarne 3, fabrycznie ustawione na (DI191...DI5) — Menu parametrow P60_
X13:4 "Lewo/Stop"
DIg3 Wejscie binarne 4, fabrycznie na "Zezwolenie/zatrzy-
X13:5 manie"
DIg4 Wejscie binarne 5, fabrycznie ustawione na "n11/n21"
X13:6 DIa5 Wejscie binarne 6. fabrycznie ustawione na "n12/n22"
X13:7 DCOM Odniesienie dla wejs¢ binarnych X13:1 do X13:6 (DIGJ...DIg5) i X16:1/X16:2 (DIJ6...DIA7)
+  Sterowanie wej$¢ binarnych za pomoca napiecia zewnetrznego +24 V DC Konieczne potgczenie X13:7
(DCOM) z potencjatem odniesienia napiecia zewnetrznego.
— bez mostka X13:7-X13:9 (DCOM-DGND) — bezpotencjatowe wejscia binarne
— z mostkiem X13:7-X13:9 (DCOM-DGND) — potencjatowe wejscia binarne
*  Przetgczanie wejs¢ binarnych +24 V DC z X13:8 lub X10:8 (VO24) — wymagany mostek X13:7-X13:9
(DCOM-DGND).
X13:8 V024 Wyjscie napiecia pomocniczego +24 V DC (maks. obcigzenie X13:8 i X10:8 = 400 mA) dla zewnetrznych
przetacznikow sterujgcych
X13:9 DGND Potencjat odniesienia dla sygnatéw binarnych
X13:10 ST11 RS485+ (stata szybkos¢ transmisji ustawiona na 9,6 kbaud)
X13:11 ST12 RS485 -
X16:1 DIg6 Wejscie binarne 7, fabrycznie na "Brak funkcji" »  Wejscia binarne oddzielone sg potencjatowo za
X16:2 DIg7 Wejscie binarne 8, fabrycznie na "Brak funkcji" pomocg transoptora.
X16:3 DO@3 Wyjscie binarne 3, fabrycznie na "Wyjscie IPOS" *  Mozliwosci wyboru dla wej$¢ binarnych 7.i 8
X16:4 DO@4 Wyjscie binarne 4, fabrycznie na "Wyjscie IPOS" (DIg6...DI7) — Menu parametrow P60_
X16:5 DO®@5 Wyjscie binarne 5, fabrycznie na "Wyjscie IPOS" *  Mozliwosci wyboru dla wej$¢ binarnych 3 do 5
Nie przyktada¢ napiecia obcego na wyjsciach (DIg3...DIF5) — Menu parametrow P60_
binarnych X16:3 (DO@3) do X16:5 (DOJ5)!
X16:6 DGND Potencjat odniesienia dla sygnatéw binarnych
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Instalacja
Schematy potaczen urzgdzenia podstawowego

Zacisk Funkcja

X10:1 TF1 Przytacze KTY+/TF-/TH (poprzez TF/TH potaczy¢ z X10:2), ustawione fabrycznie na "Brak reakcji"
(— P835)

X10:2 DGND Potencjat odniesienia dla sygnatéw binarnych / KTY—-

X10:3 DB@QJ Wyjscie binarne DB@@, stata funkcja "/Hamulec", obcigzalno$¢ maks. DC 150 mA (odporne na zwarcia do
30 VDC)

X10:4 DO@1-C Wspolny styk wyjscia binarnego 1, fabrycznie na "gotéw do pracy”

X10:5 DO@1-NO Styk zwierny wyjscia binarnego 1, obciazalno$¢ stykéw przekaznika maks. 30 V DC i 0,8 A DC

X10:6 DO@1-NC Styk rozwierny wyj$cia binarnego 1

X10:7 D0@2 Wyjscie binarne DB@2, fabrycznie na "/Usterka", obcigzalno$¢ maks. 50 mA DC (odporne na zwarcia
do 30 V DC). Mozliwo$¢ wyboru wyjs¢ binarnych 1i 2 (DO@1 i DO@2) — Menu parametréw P62_.
Nie przyktadaé napiecia obcego na wyjsciach binarnych X10:3 (DB@d) i X10:7 (DOJ2)!

X10:8 V024 Wyjscie napiecia pomocniczego +24 VV DC (maks. obcigzenie X13:8 i X10:8 = 400 mA) dla zewnetrznych
przetacznikéw sterujacych

X10:9 Vi24 Wejscie napiecia zasilajgcego +24 V DC (napiecie podtrzymujace w zaleznosci od opcji, diagnoza urzgdze-
nia przy sieé¢-wyt.)

X10:10 DGND Potencjat odniesienia dla sygnatéw binarnych
Wskazowka odnosnie X:10.9: Zewnetrzne napiecie podtrzymujace +24 V DC przyktada¢ tylko w przy-
padku wielkosci 0-6. W przypadku wielkosci 7 nalezy doprowadzi¢ napiecie sieciowe do zasilacza
sieciowego DC. Nalezy przestrzega¢ przy tym informacji z rozdziatu "Modut mocy i zasilacz DC
(wielkosé 7)" (— str. 10).

X17:1 DGND Potencjat odniesienia dla X17:2

X17:2 V024 Wyjscie napiecia pomocniczego +24 V DC, tylko do zasilania X17:4 tego samego urzadzenia

X17:3 SOov24 Potencjat odniesienia dla wejscia +24 V DC "Bezpieczne zatrzymanie" (styk ochronny)

X17:4 SVi24 Wejscie +24 V DC "Bezpieczne zatrzymanie" (styk ochronny)

XT Tylko ztacze serwisowe. Miejsce rozszerzen dla opcji: DBG60B / UWS21B / USB11A

Kompaktowa instrukcja obstugi — MOVIDRI VE® MDX60B/61B
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@ Ogodlne wskazdéwki dotyczgce uruchomienia

4 Uruchomienie
4.1 Ogdlne wskazowki dotyczace uruchomienia

A ZAGROZENIE!

Nie ostoniete przytacza mocy.

Smieré lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pradem.

» Ostone przed dotykiem nalezy zamontowac¢ zgodnie z przepisami.

* Nie wolno pracowac z urzgdzeniem bez zamontowanej ostony przed dotykiem.

4.1.1 Warunek

Warunkiem udanego uruchomienia jest wtasciwe zaprojektowanie napedu. Szczegoto-
we wskazowki dot. projektowania oraz wyjasnienie znaczenia parametréw przedsta-
wiono w podreczniku systemowym MOVIDRIVE® MDX60/61B.
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Uzytkowanie MOVITOOLS® MotionStudio @

4.2  Uzytkowanie MOVITOOLS® MotionStudio
421 Przez MOVITOOLS® MotionStudio

Zadania

Nawigzywanie
komunikacji
Z urzgdzeniami

Wykonywanie
funkcji za pomoca
urzadzen

Pakiet oprogramowania zapewnia wygode przy wykonywaniu nastepujacych zadan:
* Nawigzywanie komunikacji z urzgdzeniami
*  Wykonywanie funkcji za pomocg urzgdzen

W celu skonfigurowania komunikacji z urzadzeniami w pakiecie oprogramowania
MOVITOOLS® MotionStudio zintegrowany jest serwer komunikacyjny SEW.

Za pomocg serwera komunikacyjnego SEW konfiguruje sie kanaty komunikacyjne.
Po jednokrotnej konfiguracji urzadzenia komunikujg sie za pomoca swoich opcji komu-
nikacyjnych poprzez te kanaty komunikacyjne. Mozna uzywa¢ maksymalnie 4 kanaty
komunikacyjne réwnoczesnie.

MOVITOOLS® MotionStudio obstuguje nastepujace rodzaje kanatow komunikacyjnych:
» szeregowe (RS-485) przez konwerter

» SBus przez konwerter

+ Ethernet

+ EtherCAT

+ Fieldbus (PROFIBUS DP/DP-V1)

* Tool Calling Interface

W zalezno$ci od urzadzenia i jego opcji komunikacyjnych do dyspozyciji jest wybdr tych
kanatéw komunikacyjnych.

Pakiet oprogramowania zapewnia wygode przy wykonywaniu nastepujacych funkcii:
» Parametryzacja (na przyktad w drzewie parametréw urzadzenia)

* Uruchomienie

* Wizualizacja i diagnoza

*  Programowanie

Aby wykonywa¢ funkcje za pomoca urzadzen, zintegrowano w pakiecie oprogramo-
wania MOVITOOLS® MotionStudio nastepujace podstawowe komponenty:

* MotionStudio
« MOVITOOLS®

Wszystkie funkcje korespondujg z Tools (narzedzia). MOVITOOLS® MotionStudio
oferuje odpowiednie narzedzia dla kazdego typu urzadzenia.

Kompaktowa instrukcja obstugi — MOVIDRI VE® MDX60B/61B
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(‘@ Uruchomienie

@ Uzytkowanie MOVITOOLS® MotionStudio

Pomoc techniczna

Pomoc online

SEW-EURODRIVE oferuje 24 godzinny serwis telefoniczny.

Wystarczy wybra¢ numer kierunkowy(+49) 0 18 05 oraz kombinacje liter SEWHELP z kla-
wiatury swojego telefonu. Oczywiscie mozna tez wybra¢ numer (+49) 0 18 05 - 7 39 43 57.

Po instalacji dostepne sg nastepujace sposoby uzyskania pomocy:

» Tadokumentacja wyswietlona zostanie po uruchomieniu w oprogramowania w oknie
pomaocy.

Jesli okno pomocy nie ma by¢ wyswietlane przy uruchamianiu, wéwczas nalezy usu-
na¢ zaznaczenia z okienka "Wyswietlaj" w punkcie menu [Ustawienia] / [Opcje] /
[Pomoc].
Jesli okno pomocy ma by¢ z powrotem wy$wietlane przy uruchamianiu, wéwczas
nalezy zaznaczy¢ z okienko "Wyswietlaj" w punkcie menu [Ustawienia] / [Opcje] /
[Pomoc].

* Pomoc kontekstowa do pdl, gdzie oczekiwane sg wpisy uzytkownika. Na przykfad po
nacisnieciu na przycisk <F1> wyswietlane bedg zakresy wartosci dla parametréw
urzadzenia.
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4.2.2 Pierwsze kroki

Uruchamianie
oprogramowania
i zaktadanie
projektu

Nawigzywanie
komunikacji i
skanowanie sieci

Uruchamianie
urzgdzen (Online)

Uzytkowanie MOVITOOLS® MotionStudio @

Aby uruchomié MOVITOOLS® MotionStudio i zatozy¢ projekt, nalezy postepowac
W ponizszy sposob:

1.

Uruchomi¢ MOVITOOLS® MotionStudio z menu start w Windows z nastepujacego
punktu menu:

[Start] / [Programy] / [SEW] / [MOVITOOLS-MotionStudio] /
[MOVITOOLS-MotionStudio]

2. Zatozy¢ projekt, okreslajgc jego nazwe i miejsce w pamieci.

Aby nawiagza¢ komunikacje za pomoca MOVITOOLS® MotionStudio i przeskanowaé
swojg sie¢, nalezy postepowacé w ponizszy sposob:

1.

Skonfigurowa¢ swoj kanat komunikacyjny, aby skomunikowa¢ sie ze swoimi urza-
dzeniami.

Szczegotowe dane dotyczace konfiguracji kanatu komunikacyjnego znajdujg sie
w rozdziale opisujgcym dany typ komunikaciji.

Przeskanowac swojg sie¢ (skanowanie urzadzenia). W tym celu klikngé na przycisk
[Rozpocznij skanowanie sieci] [1] na pasku symboli.

DE-H B + 4+ X [*Scan

1
1132720523

. Wybiera¢ urzadzenie, ktére bedzie konfigurowane.

Za pomocg prawego klawisza myszy otworzy¢ menu kontekstowe.

Jako rezultat wyswietlone zostang narzedzia wtasciwe dla urzadzenia, aby wykony-
wac funkcje za pomoca urzadzen.

Aby uruchomi¢ urzadzenia (Online), nalezy postepowac¢ w ponizszy sposob:

1.

Przejs¢ do widoku sieci.

2. Klikng¢ na symbol "Przejdz do trybu online" [1] na pasku narzedzi.

DE-H © + + X | [+5can

(1]
1184030219
[1]1 Symbol "Przejdz do trybu online

Wybra¢ urzadzenie, ktoére bedzie uruchamianie.
Otworzy¢ menu kontekstowe i wybraé polecenie [Uruchomienie] / [Uruchomienie]
Jako rezultat otworzy sie asystent uruchamiania.

Nalezy postepowaé wedtug wskazowek asystenta uruchamiania i na zakonczenie
zatadowac¢ dane uruchamiania do swojego urzadzenia.

Kompaktowa instrukcja obstugi — MOVIDRI VE® MDX60B/61B
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-~ >~ Wskazania robocze

5 Eksploatacja
5.1 Wskazania robocze

5.1.1 T7-segmentowy wyswietlacz

Za pomocg 7-segmentowego wyswietlacza wskazywany jest stan roboczy urzgdzenia
MOVIDRIVE® oraz w przypadku wystgpienia btedu wyswietlany jest kod bftedu lub

ostrzezenia.

7-segmentowy

Stan urzadzenia

Znaczenie

wyswietlacz (bajt High w stowie
statusowym 1)
0 0 Zasilanie 24 VDC (falownik nie gotowy)
1 1 Aktywna blokada stopnia mocy
2 2 Brak zezwolenia
3 3 Prad postojowy
4 4 Zezwolenie
5 5 n-regulacja ze sprzezeniem zwrotnym
6 6 M-regulacja
7 7 Regulacja pozycji postoju
8 8 Ustawienie fabryczne
9 9 Najechano na wytacznik krancowy
A 10 Opcja technologiczna
c 12 Referencja IPOSPIUs®
d 13 Przechwyt
E 14 Obmiar enkodera
F Numer btedu Wskazanie btedu (pulsujace)
H Wskazanie statusu Sterowanie reczne
t 16 Falownik czeka na dane
) 17 "Bezpieczne zatrzymanie" aktywne
2 (pulsujacy punkt) - IPOSPIUS® program w toku
pulsujace wskazanie | - STOP poprzez DBG 60B
J1..3° - RAM uszkodzona

Btedna interpretacja wskazania U = "Bezpieczne zatrzymanie" aktywne.

techniczne!

Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata.

Aktywne wskazanie U = "Bezpieczne zatrzymanie" nie jest ukierunkowane na
bezpieczenstwo i nie moze by¢ wykorzystywane dalej jako zabezpieczenie
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Komunikaty informacyjne — -~

5.1.2 Klawiatura DBG60B
Wskazania podstawowe:

0,00rpm

0,000Amp
BLOKADA STOPNIA
MOCY

0,00rpm
0,000Amp
BRAK ZEZWOLENIA

950,00rpm
0,990Amp
ZEZWOLENIE (VFC)

WSKAZOWKA 6:
WARTOSC ZBYT
WYSOKA

BLAD
URUCHOMIENIE

(DEL)=Quit
9

5.2

Komunikaty informacyjne

Wskazanie przy X13:1 (DI@Q "/BLOKADA STOPNIA MOCY") =
IIOII.

Wskazanie przy X13:1 (DIZJ "/BLOKADA STOPNIA MOCY") =
"1" i braku zezwolenia dla pracy falownika ("ZEZWOLENIE/
ZATRZYMANIE" = "0").

Wskazanie w przypadku zezwolenia na prace falownika.

Komunikat informacyjny

Wskazanie btedu

Komunikaty informacyjne na DBG60B (ok. 2 sek.) lub w MOVITOOLS® Motion-
Studio/SHELL (komunikaty mozliwe do skasowania):

Nr | Tekst DBG60B/SHELL | Opis
NIEDOZWOLONY .

1 INDEKS Brak wywotanego indeksu.

FUNKCJA + Proba wyk(_)nanis:-l r_\iedozwolo_nej funkcj_i. _
2 *  Wybrano niewtasciwg operacje komunikacyjna.
NIEDOSTEPNA. . . )
*  Wybrano sterowanie reczne z niedozwolonego ztgcza (np. fieldbus).

3 \gég%sg TYLKODO Prébowano dokona¢ zmiany wartos$ci przeznaczonej tylko do odczytu.
PARAM. —man . . A

4 ZABLOKOWANY Blokada parametru P 803 = "WL", parametr nie moze by¢ zmieniony.

5 SETUP AKTYWNY Prébowano zmieni¢ parametr podczas wczytywania ustawien fabrycznych.
WARTOSC ZBYT . - .

6 WYSOKA Prébowano wprowadzi¢ zbyt wysoka wartosc.

7 WARTOSC ZBYT Prébowano wprowadzi¢ zbyt niskg wartosé.

NISKA
BRAK KONIECZNEJ . . . . M,
8 KARTY Brak karty opcji koniecznej dla wybranej funkgc;ji.
10 TYLKO POPRZEZ STA Sterowanie reczne musi by¢ zakonczone poprzez X13:ST11/ST12
(RS485).
1 TYLKO TERMINAL Tryb reczny musi zosta¢ zakonczony przez TERMINAL (DBG60B lub
UWS21B).

12 | BRAK DOSTEPU Odmowa dostepu do wybranego parametru.

13 BRAK BLOKADY Dla wybranej funkcji nalezy ustawi¢ na zacisku DIJJ "/Blokada stopnia
REGULATORA mocy" ="0".

WARTOSC . - )

14 NIEDOZWOLONA Prébowano wprowadzi¢ niedozwolong wartosc¢.

16 PARAM. NIE Przepetnienie buforu EEPROM poprzez np. ciggte préby zapisu.
ZAPISANY. Parametr nie zostanie trwale zapisany w pamieci EEPROM.
FALOWNIK *  Przygotowany do zmiany parametr mozna ustawiac tylko przy stanie

17 ODBLOKOWANY BLOKADA STOPNIA MOCY".

*  Przy stanie zezwolenia doszto do proby zmiany na tryb reczny.

Kompaktowa instrukcja obstugi — MOVIDRI VE® MDX60B/61B
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~ Karta pamieci

Karta pamieci

Wymienna karta pamieci wbudowana jest w urzadzenie podstawowe. Na karcie pamieci
zapisane sg zawsze aktualne dane urzgdzenia. W przypadku koniecznosci zmiany
urzadzenia, prosta wymiana karty pamigeci umozliwia w krotkim czasie ponowne urucho-

mienie instalacji bez przegrywania backup'u danych z komputera. Istnieje mozliwo$¢
montazu dowolnej ilosci kart opciji.

1810728715
Rys. 34: Karta pamieci MDX60B/61B
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5.3.1 Wskazéwki dot. wymiany karty pamieci

+ Karte pamieci mozna instalowa¢ tylko po uprzednim wytaczeniu urzadzenia
MOVIDRIVE® B.

» Karta pamieci urzadzenia pierwotnego moze by¢ przenoszona do nowego falownika.
Dopuszczalne sg nastepujace kombinacje:

Urzadzenie pierwotne MOVIDRIVE® MDX60B/61B... | Nowy falownik MOVIDRIVE® MDX60B/61B...
00 00 lub OT
0T oT

* W nowym falowniku nalezy zamontowac takie same opcje, jak w urzadzeniu
pierwotnym.

W przeciwnym wypadku, wyswietlony zostanie komunikat btedu "Konfiguracja
79 HW" (konfiguracja sprzetu). Btad mozna usung¢ w menu kontekstowym po
wyswietleniu punktu menu "STAN FABRYCZNY" (P802 nastawa fabryczna). Akty-
wacja tego punktu powoduje przywrécenie ustawien fabrycznych dla urzadzenia.
Nastepnie konieczne jest przeprowadzenie ponownego uruchomienia.

+ Stan licznika opcji DRS11B oraz dane opcji DH..1B i DCS..B nie sg zapisywane na
karcie pamieci. Przy wymianie karty pamieci nalezy w nowym falowniku zainstalo-
wac karty opcji DRS11B, DH..1B oraz DCS..B z pierwotnego urzadzenia.

Jesli jako urzgdzenie pierwotne uzyty zostanie MOVIDRIVE® B, wielkosé 0 z opcja
DHP11B, wéwczas do nowego urzadzenia zastepczego nalezy wgra¢ nowa opcje
DHP11B z uprzednio zapisanymi zestawami danych konfiguracyjnych (nazwa
pliku.sewcopy).

+ Jedli enkoder wartosci absolutnych wykorzystywany jest jako enkoder silnika lub
enkoder synchroniczny, wowczas po zmianie urzadzenia nalezy przeprowadzié¢
jazde referencyjng enkodera.

* W przypadku wymiany enkodera wartosci absolutnych nalezy ponownie przeprowa-
dzi¢ jazde referencyjng enkodera.
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Informacje o zaktéceniach

6 Serwis

6.1 Informacje o zakioceniach

6.1.1 Pamie¢ btedéw

Pamie¢ btedéw (P080) zapisuje pie¢ ostatnich komunikatéw o btedach (btedy t-0...t-4).
Za kazdym razem kasowany jest najstarszy komunikat o btedach w przypadku wysta-
pienia wiecej niz pieciu btedéw. W momencie wystgpienia zaktocenia zapisywane sg
nastepujace informacje:

Zaistniaty btad - Status wejsé/wyjs¢ binarnych - Tryb pracy falownika - Status falownika
- Temperatura radiatora - Predkos¢ obrotowa - Prad wyjsciowy - Prad czynny - Obcigze-
nie urzadzenia - Napiecie obwodu posredniego - Czas stanu pracy - Czas stanu zezwo-
lenia - Zestaw parametrow - Obcigzenie silnika.

6.1.2 Reakcje wyltaczajace

Natychmiastowe
wytgczenie

Szybkie
zatrzymanie

Zatrzymanie
awaryjne

6.1.3 Reset

W zaleznosci od zakitdécenia mozliwe sg trzy reakcje wytgczajace; w czasie zakiécenia
falownik zostaje zablokowany:

Urzadzenie nie moze juz wyhamowac napedu; stopien wyjsciowy zostaje w przypadku
wystapienia btedu zablokowany i natychmiast zatgcza sie hamulec (DBQ@Q "/Hamulec"
= IIO").

Nastepuje wyhamowanie napedu na rampie szybkiego zatrzymania t13/t23.
W momencie osiggniecia liczby obrotéw, przy ktérej mozliwe jest zatrzymanie, zatgcza
sie hamulec (DB@@ "/Hamulec" = "0"). Stopien wyjsciowy zostaje po uptywie czasu
reakcji hamulca zablokowany (P732 / P735).

Nastepuje wyhamowanie napedu na rampie zatrzymania t14/t24. W momencie osiag-
niecia liczby obrotow, przy ktérej mozliwe jest zatrzymanie, zatacza sie¢ hamulec (DBGJ
"/Hamulec" = "0"). Stopien wyjsciowy zostaje po uptywie czasu reakcji hamulca zablo-
kowany (P732 / P735).

Komunikat o btedach daje sie skasowac¢ poprzez:
*  Wylaczenie i ponowne witgczenie do sieci.

Zalecenie: Dla stycznika sieciowego K11 nalezy zachowa¢ minimalny czas wytacze-
nia ok. 10 sek.

* Reset poprzez zaciski wejsciowe, tzn. poprzez wtasciwie zaprogramowane wejscie
cyfrowe (DIJ1...DI@7 w przypadku urzadzenia podstawowego, DI1@...DI17 przy
opcji DIO11B)

* Manualny reset w SHELL (P840 = "TAK" lub [Parametr] / [Manualny reset])

* Manualny reset w DBG60B

» Autoreset przeprowadza z nastawionym czasem restartu maksymalnie pie¢ proce-
séw resetowania urzgdzenia.

A ZAGROZENIE!

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia na skutek samoczynnego rozruchu silnika spowodo-
wanego funkcjg Auto-Reset.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata.

* Funkcji Auto-Reset nie stosowaé w przypadku napedéw, ktérych samoczynny
rozruch mogtby oznacza¢ zagrozenie dla ludzi lub urzadzen.

*  Wykonaé reczny reset.
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6.1.4 Falownik czeka na dane

Jesli falownik jest sterowany poprzez ztgcze komunikacyjne (fieldbus, RS485 lub SBus)
i jesli wytaczono i wigczono sie¢ lub przeprowadzono reset btedu, to zezwolenie pozo-
stanie nieaktywne tak dtugo, poki falownik nie otrzyma ponownie aktualnych danych ze
ztacza kontrolowanego przez Timeout.

6.2 Komunikat o bfedach i lista bfedow

6.2.1 Komunikat o btedach poprzez 7-segmentowy wyswietlacz

Kod btedu widoczny jest na 7-segmentowym wyswietlaczu, przy jednoczesnym zacho-
waniu kolejnosci wskazan (np. kod btedu 100):

I,TO Pulsuje, ok. 1's
(xdl
g Wskazania wytaczone, ok. 0,2 s
:3 Miejsce setne po przecinku (jesli obecne), ok. 1's
E Wskazania wytgczone, ok. 0,2 s
g Miejsce dziesietne, ok. 1's
g Wskazania wytaczone, ok. 0,2 s
E Miejsce jedynkowe, ok. 1 s
g Wskazania wytaczone, ok. 0,2 s
1939352587

Po przeprowadzeniu resetu lub jesli kod btedu przyjmie ponownie warto$¢ "0", wyswiet-
lacz przetaczy sie na wskazania robocze.

6.2.2 Wskazanie subkodu btedu

Subkod btedu wyswietlany jest w MOVITOOLS® MotionStudio (od wersji 4.50) lub na
klawiaturze DBG60B.
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6.2.3 Lista btedéw

Btad

Kod Nazwa

00 Brak btedu
Przekro-
czenie

01 dopusz-
czalnej warto-
$ci pradu

03 Doziemienie
Czoper

04 hamulcowy

06 Zanik fazy
w sieci
Przepigcie

07 w obwodzie
posrednim

W kolumnie "Reakcja P" podane sg reakcje ustawione fabrycznie. Wpis (P) oznacza, ze
reakcja jest mozliwa do zaprogramowania (poprzez P83 Reakcja na bigd lub za
pomocg IPOSPIUS®) W przypadku btedu 108, wpis (P) oznacza, ze reakcja jest mozliwa
do zaprogramowania poprzez P555 Reakcja na bigd DCS. W przypadku btedu 109,
wpis (P) oznacza, ze reakcja jest mozliwa do zaprogramowania poprzez P556 Reakcja
alarmowa DCS.

Reakcja (P)

Natychmia-
stowe wyta-
czenie

Natychmia-
stowe wyta-
czenie

Natychmia-
stowe wyta-
czenie

Natychmia-
stowe wyta-
czenie

Natychmia-
stowe wyta-
czenie

Subbtad

Kod Nazwa

0 Stopien wyjsciowy

1 Nadzorowanie Ucg lub nad-
zorowanie niskiego napiecia
sterownika bramki

5 Falownik zatrzymuje sie przy
ograniczeniu prgdowym
osprzetu

6 Nadzorowanie Ucg lub nad-
zorowanie niskiego napiecia
sterownika bramki lub prad
przecigzeniowy przektad-
nika pradowego..
..Faza U

7 ..FazaV

8 ..FazaWw

9 .FazauiVv

10 .FazaUiw

11 .FazaViWw

12 .FazaUiViWw

13 Napiecie zasilajace
Przektadnik pradowy
w stanie pracy sieciowej

14 Przewody sygnalizacyjne
MFE

0 Doziemienie

0 Zbyt wysokie napigcie

1 obwodu posredniego
w trybie pracy 4Q

0 Napiecie obwodu posred-
niego okresowo zbyt niskie

3 Bfad czestotliwosci sieciowej

4 -

0 Zbyt wysokie napigcie

1 obwodu posredniego
w trybie pracy 2Q

2 Zbyt wysokie napigcie
obwodu posredniego
w trybie pracy 4Q..
..Faza U

3 ..FazaV

4 ..FazaWw

Mozliwa przyczyna

o o

Zwarcie na wyjsciu

Za duzy silnik

Uszkodzony stopien
wyjsciowy

Zasilanie

Przektadnik pradowy
Wytgczone ograniczenie
rampy, ustawiony czas
rampy zbyt krétki
Uszkodzony modut fazowy
Napigcie zasilajgce 24 V
lub wytwarzane z tego 24 V
niestabilne

Przerwanie lub zwarcie na
przewodach sygnalizacyj-
nych modutéw fazowych

Doziemienie

.

.

przewodu doprowadzajg-
cego silnika

w falowniku

w silniku

Moc generatorowa zbyt
duza

Przerwany obwéd rezystora :

hamujacego
Zwarcie w obwodzie
rezystora hamujacego

Za duza opornos¢ rezystora |,

hamujacego
Czoper hamulcowy
uszkodzony

Zanik fazy
Nieprawidtowa jakos$¢
napiecia sieciowego

Zbyt wysokie napigcie obwodu
posredniego

Srodki zaradcze

¢ Usung¢ zwarcie

* Podtaczyé mniejszy silnik

* W przypadku uszkodzo-
nego stopnia wyjsciowego
zasiegnac porady serwisu
SEW.

»  Aktywowaé P 138 i/lub
przedtuzy¢ czas rampy

.

Usuna¢ doziemienie
* Zasiegna¢ porady
w serwisie SEW.

Przedtuzy¢ rampy

hamowania

Sprawdzi¢ przewdd zasila-

jacy rezystora hamujgcego

*  Sprawdzi¢ dane tech-

niczne rezystora

hamujacego

W przypadku uszkodzo-

nego czopera hamulco-

wego, wymienic¢

MOVIDRIVE®

*  Sprawdzi¢ zasilanie w sieci

Sprawdzi¢ zaprojekto-

wanie sieci zasilajacej.

«  Sprawdzi¢ zasilanie
(bezpieczniki, styczniki)

.

*  Przedtuzy¢ rampy
hamowania

*  Sprawdzi¢ potaczenie
rezystora hamulcowego

*  Sprawdzi¢ dane tech-
niczne rezystora
hamujacego

24
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<P

Btad Subbtad
Kod Nazwa Reakcja (P) Kod Nazwa Mozliwa przyczyna Srodki zaradcze

0 Falownik w stanie ograni- * Regulator obrotéw lub *  Zmniejszy¢ obcigzenie
czenia pradowego lub regulator pradowy (w trybie |+ Zwiekszy¢ ustawiony
ograniczenia poslizgu pracy VFC bez enkodera) czas opoznienia (P501

3 Przekroczona granica pracuje na granicy usta- lub P503).
systemowa "Rzeczywista wienia ze wzgledu na prze- |+ Sprawdzi¢ podtaczenie
predko$é obrotowa". cigzenie mechaniczne lub enkodera, ewent. zamieni¢
Roéznica predkosci obro- brak fazy w sieci lub silniku. parami A/A i B/B
towej pomiedzy wartoscig Enkoder niewtasciwe podia- |+  Sprawdzi¢ napigcie

Nadzoro- Natychmia- zadana rampy a wartoscig czony lub bigdny kierunek zasilajace enkodera
08  wanie predko-|stowe wyta- rzeczywista dla 2xczasu obrotu. *  Sprawdzic ograniczenie
$ci obrotowej |czenie (P) rampy jest wyzsza niz ocze- © W przypadku regulacji pradowe
kiwany poslizg. momentu przekroczona * W razie potrzeby

4 Przekroczona maks. zostan_ie Nmax- przed}uzy’c': rampy -
predkos¢ obrotowa pola . W try,blle pracy VFC: czesto- | Spra_wdzm zasilanie silnika
wirujacego. tllwosc_ wyjsciowa = 150 H_z i silnik 3y o
Przekroczona maks. czesto- |° w t,r),/ble pacy U/f: czestotli- »+  Sprawdzi¢ fazy sieci
tliwos¢é pola wirujacego (przy wosé wyjsciowa = 600 Hz
VFC maks. 150 Hz i przy U/f
maks. 600 Hz).

0 Uruchomienie nie zostato
wykonane

Natychmia- |1 Wybrano niewtasciwy tryb Falownik nie zostat jeszcze ” _—
09 Uruchomienie 'stowe wyla- pracy uruchomiony dla wybranego Przeprowadzi¢ uruchomienie
) : ; dla wybranego trybu pracy.
czenie 2 Nieprawidiowy typ enkodera |trybu pracy.
lub uszkodzona karta
enkodera
* Rozpoznano niewtasciwe |«  Sprawdzi¢ program i, jesli
polecenie dla programu to konieczne, skorygowac.
Zatrzymanie IPOSPIUs® +  Zatadowaé wiasciwy
10 IPOS-ILLOP awarvine 0 Btedne polecenie IPOS + Niewlasciwe warunki do program do falownika.
V) wykonania polecenia. «  Sprawdzi¢ przebieg pro-
gramu (— Podrecznik
IPOSPUs®)

0 Zbyt wysoka temperatura * Termiczne przecigzenie * Zmniejszy¢ obcigzenie
radiatora lub uszkodzony falownika. i/lub zapewni¢ wystarcza-
czujnik temperatury *  Pomiartemperatury jednego jace chtodzenie.

3 Nadwyzka temperatury modutu fazowego «  Skontrolowa¢ wentylator.
zasilacza falownika nieprawidtowy. « Jesli zgtoszony zostanie

Przekro- ‘ Zbyt wysoka temperatura (wielkos¢ 7) b’{a_d F-j1, mimo iz wyraz-
" czenie Zatrzy_manle radiatora lub uszkodzony nie nie jest obecna nad-
temperatury awaryjne (P) czujnik temperatury.. wyzka temperatu.ry, to
Faza U prawdopodobne jest
uszkodzenie pomiaru
7 ~FazaV temperatury modutu
8 .FazaW fazowego.
(wielkos¢ 7) Wymieni¢ modut fazowy
(wielkos¢ 7).
.. Natychmia- Zrédto steroyvgnia niedo- . o o . o
13 Zrodto _ stowe wylg- |0 step_ne,_ np. zrédio stero- Zrodto sterowr_am_la nie zdeflnlc_>- Ustawi¢ v_vtasmwe zrodto
sterowania czenie wania fieldbus bez karty wane lub zdefiniowane btednie. sterowania (P101).

fieldbus
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v

Btad
Kod Nazwa

Reakcja (P)

Kod

Subbtad
Nazwa

Mozliwa przyczyna

Srodki zaradcze

14 Enkoder

17
18
19
20

21 Zaktocenie
22 systemowe

23

24

Natychmia-
stowe wyta-
czenie

Natychmia-
stowe wyta-
czenie

Enkoder nie jest podtaczo-
ny, uszkodzony enkoder,
uszkodzony kabel enkodera

25

Btad enkodera X15 -
przekroczona granica
predkosci obrotowe;.
Enkoder na X15 obraca sie
szybciej niz 6542 obr./min.

26

Btad enkodera X15 -
uszkodzenie karty.
Btad analizy kwadrantu.

27

Btad enkodera - uszkodzone
przytacze enkodera lub
enkoder.

28

Btad enkodera X15 - btad
komunikacyjny na kanale
RS485.

Btad enkodera X14 - btad
komunikacyjny na kanale
RS485.

30

31

32

Nierozpoznany typ enkodera |*

na X14/X15

Btfad kontroli zgodnosci
Hiperface® X14/X15

Utrata inkrementow

Btad enkodera X15
Hiperface®

Enkoder Hiperface® na X15
zgtasza btad

33

34

O O OO oo

Btad enkodera X14
Hiperface®

Enkoder Hiperface® na X14
zgtasza btad

Btad enkodera X15 rezolwer
Uszkodzone przytacze
enkodera lub enkoder

Btad "Stack overflow"
Btad "Stack underflow"
Btad "External NMI"

Btad "Undefined Opcode"
Btad "Protection Fault"

Btad "lllegal Word Operand
Access"

Btad "lllegal Instruction
Access"

Btad "lllegal External Bus
Access"

*  Przewdd enkodera lub
ekran niewfasciwie
podtaczone

«  Zwarcie/przerwanie

przewodu enkodera

Enkoder uszkodzony

Zaktocenie elektroniki falownika,

ewent. na skutek oddziatywan
EMC

Sprawdzi¢ czy przewdd i ekran
enkodera sa wlasciwie podia-
czone, czy nie ma zwarcia i
przerwania przewodu.

*  Sprawdzi¢ uziemienie i
ekranowanie, w razie
potrzeby poprawic.

Jesli btad sie powtarza,
nalezy skontaktowac sie
z serwisem SEW.

25 EEPROM

Zewnetrzny

26 zacisk

Brak wytgcz-
nikéw kranco-
wych

27

Szybkie
zatrzymanie

Zatrzymanie
awaryjne (P)

Zatrzymanie
awaryjne

Btad zapisu lub odczytu do
pamieci EEPROM modutu
mocy

1

Zapis NV - btad odczytu
NV-RAM wewn. urzadzenia
Zapis NV karty czipowej
Uszkodzony modut pamieci

14

16

o

N

Zapis NV karty czipowej
Uszkodzona karta pamieci
Zapis NV - btad inicjalizacji

Zewnetrzny zacisk

Brak wytacznikéw kranco-
wych lub przerwanie
przewodow

Wytacznik krancowy
zamieniony

Obydwa wytaczniki
krancowe aktywne
jednoczes$nie

Btad dostepu do EEPROM lub
do karty pamieci

Zewnetrzny sygnat btedu czy-
tany przez zaprogramowane
wejscie binarne.

Przerwanie przewodu /brak

obu wytacznikow
krancowych.

*  Wyitaczniki krarnicowe
zostaty zamienione
w stosunku do kierunku
obrotu silnika

*  Wywotac ustawienie
fabryczne, przeprowadzi¢
reset i ponowng
parametryzacje.

¢ W przypadku ponownego
wystgpienia zasiegnaé
porady w serwisie SEW.

*  Zamieni¢ kartg pamigci.

Usuna¢ dang przyczyne btedu,
ewentualnie przeprogramo-
wac zacisk.

*  Sprawdzi¢ przewody
wytgcznikéw krancowych.
e Zamieni¢ przytacza
wytgcznikéw krancowych.
Przeprogramowac zaciski
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<P

Btad Subbtad
Kod Nazwa Reakcja (P) Kod Nazwa Mozliwa przyczyna Srodki zaradcze
0 Btad "Feldbus Timeout" «  Skontrolowa¢ podprogram
. Szybkie 2 Karta fieldbus nie wykonuje W ramach ustawionego czasu kpmunikacyjny urzadze-
Fieldbus . iniciacii nie doszto do komunikacji nia master
28 X zatrzymanie Jac) ; A g
Timeout P) miedzy urzgdzeniami master *  Przedluzy¢ czas Feldbus
i slave. Timeout (P819) lub wyta-
czy¢ kontrole
Najechano na .10 Najechano na wytgcznik . US® - Sprawdzi¢ zakres jazdy
. Zatrzymanie . W trybie pracy IPOSP naje- .
29 WV'%CZ””‘ awaryjne kraficowy HW chano na wytacznik krancowy. S!(orygovyac program
krancowy uzytkownika
Zatrzymanie |Natychmia- |0 Przekroczenie czasu rampy '« Naped przecigzony »  Sprawdzi¢ projektowanie
30 awaryjne stowe zatrzymania awaryjnego * Rampa zatrzymania ¢ Przedtuzyé rampe zatrzy-
Timeout wytgczenie awaryjnego zbyt krotka mania awaryjnego
« Poczekac na ochtodzenie
- . sie silnika i skasowac¢ btad
*  Silnik zbyt goracy, zadziatat |, o
T e potacze, | EOGane oy
Czujnik Brak Btad termicznej ochrony podia MOVIDRIVE® a TF/TH.
31 . 0 i ny lub podtaczony - .
TF/TH Reakcja (P) silnika : b *  Gdy nie podiaczony jest
niewtasciwie . )
. ® czujnik TF/TH: mostek
* Potaczenie MOVIDRIVE™ i X10:1 2 X10:2
TF/TH na silniku przerwane |, P835 ustawic na "Brak
reakgcji".
Przepehienie | Zatrzvmanie Naruszenie zasad programo- Sprawdzi¢ Pro ram uzytkow-
32 indekpsu IPOS awary'ne 0 Btedny program IPOS wania poprzez wewnatrzsyste- | nika IPOSPYS® i skorygowaé
vl mowe przepetnienie Stack. (— Podrecznik IPOSPIUs®).
. 0 Zrodio wartosci zadanych 5 - .
Zrédio warto- Natychmia- niedostepne, np. zrédto ZrOd.J'O. wartosci zadan_y<_:h nie Ustawi¢ wiasciwe zrédto
33 . stowe e zdefiniowane lub zdefiniowane .
$ci zadanych . sterowania fieldbus bez . wartosci zadanych (P100).
wytgczenie ) btednie.
karty fieldbus
Ti Natychmia- |0 Przekroczenie czasu rampy | Przekroczenie czasu rampy *  Wydtuzy¢ czas rampy
imeout . . L L
34 Ti stowe szybkiego zatrzymania hamujacej, np. z powodu hamujacej
imeout . Sl L . B
wytgczenie przecigzenia. « Zlikwidowaé przecigzenie
0 Tryb pracy nie dostepny *  Tryb pracy nie zdefiniowany '« Za pomoca P700 lub P701
1 Nieprawid*owe przyporzad_ lub Zdeﬁniowany b*er"e ustawic W’faéCIwy tryb
kowanie trybu pracy - » Zapomoca P916 ustawiona pracy.
sprzetu zostata rampa, ktéra . Zastos%waé MOVI-
: : - wymaga urzgdzenia DRIVE™ w wersji technolo-
2 Nieprawidiowe przyporzad- | CietRE AE e wersiji gicznej (..OT).
kowanie trybu pracy - funkgji A A . -
N . : - technologiczne;j. * W menu "Uruchamianie —
atychmia- technologicznej . ) " .
» Zapomoca P916 ustawiona wybdr opciji technologicz-
35 Tryb pracy stowe f Kt . h " wybraé od
wylaczenie zostata rampa, ktéra nie jest nych..." wybra¢ odpo-
zgodna z wybrang opcjg wiednie dla P916 opcje
technologiczna. technologiczne.
* Zapomocag P916 ustawiona |+  Sprawdzi¢ ustawienie
zostata rampa, ktdra nie jest P916 i P888
zgodna z ustawionym
czasem synchronizacji
(P888).
0 Brak sprzetu lub *  Wiozy¢ wiasciwg karte
niedopuszczalny. *  Typ kart opcji opcji
2 Btad gniazda enkodera.. niedopuszczalny +  Ustawi¢ wtasciwe zrédto
Natychmia- 3 Blad gniazda fieldbus.. . ;rg’;d’fo wartosci ;adanych, wartos';.c':i zad,ar.lych'(lf’100)
36 Brak opgji stowe 4 Blad aniazda karty opcvinei zrodio ster_owanla lubtryb |« Ustawi¢ v_vtasmwe zrédto
wylaczenie qd gniaz Yy opcyjne] pracy s niedopuszczalne sterowania (P101)
A rozszerzen.. dla tej karty opc;ji. «  Ustawi¢ wtasciwy tryb
»  Ustawiono niewfasciwy typ pracy (P700 lub P701)
enkodera dla DIP11B *  Wprowadzi¢ wtasciwy typ
enkodera
37  System- ls\lt?)aghmla- 0 E:Zgievga;?:riz% - przepet- Btad podczas wykonywania Zasiegnaé porady w serwisie
Watchdog . Y programu systemowego SEW.
wytgczenie
Oprogramo- |Natychmia- |0 Btad "Oprogramowanie Zasieanac porady w serwisie
38 wanie stowe systemowe" Zaktocenie systemowe SEV\?g ac p y
systemowe |wylgczenie '
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Btad Subbtad
Kod Nazwa Reakcja (P) [Kod |Nazwa Mozliwa przyczyna Srodki zaradcze
*  Brak krzywki referencyjnej Sprawdzu_: krzywke
. referencyjna
. lub nie przetacza - .
Natychmia- . «  Sprawdzi¢ podtgczenie
* Btedne podtgczenie - X
Jazda stowe " - o . wytgcznikéw krancowych
39 . . 0 Btad "Jazda referencyjna wytgcznikow krancowych oy e
referencyjna |wytaczenie - L0 Sprawdzi¢ ustawienie typu
* Typ jazdy referencyjnej ; ST
(P) L jazdy referencyjnej i
zostat zmieniony podczas .
o ) konieczne do tego
jej wykonywania
parametry
« Btad synchronizacji Boot
40 Synchroni- SNt?)?;thla- 0 Timeout synchronizacji Boot gggjﬂ;dzy falownikiem a Przy ponownym wystgpieniu
zacja Boot wylaczenie Z opcja. - ID synchronizaji nie wymieni¢ karte opcji.
dociera lub btedne
0 Btad "Watchdog-Timer z/do |+ Btad podczas komunikacji '« Zasiegna¢ porady
opcji". miedzy oprogramowaniem w serwisie SEW.
17 Btad Watchdog IPOS. systemowym a oprogramo- |«  Sprawdzi¢ program IPOS
waniem dodatkowym
. Watchldog w programie
ia- plus
Opdja Natychmia IPOS!
41 Watchdo stowe
9 wytgczenie + Zastosowano modut aplika- +  Sprawdzi¢ odtgczenie
cyjny w MOVIDRIVE® B bez technologiczne urzadze-
wersji technologicznej nia (P079)

*  Przy uzyciu modutu aplika- |+ Sprawdzi¢ ustawione
cyjnego ustawiono btedng funkcje technologiczne
funkcje technologiczng, (P0O78)

*  Sprawdzi¢ podigczenie
enkodera nadawczego

* Enkoder nadawczy : Pr;ed’:uzyp rampy

. s Zwigkszy¢ czesc P
niewtasciwie podigczony :
L Ponownie sparametryzo-

»  Zbyt krétkie rampy . -

wac regulator predkosci
. rozpedowe )
Natychmia- R o " obrotowej
42 Btad stowe wyla- |0 Btad nadazania - » Czes¢ P regulatora pozycji Zwiekszyé tolerancje bledu
nadazania ) Pozycjonowanie zbyt mata D
czenie (P) A nadazania

* Regulator obrotow Zle 2 .

«  Sprawdzi¢ okablowanie
sparametryzowany enkodera, silnika i fazy

*  Warto$¢ dla tolerancji btedu sieci ’
nadazania zbyt mata Sprawdzi¢, czy mecha-

nika nie pracuje za ciezko,
nie dojechata do blokady.
Sprawdzi¢ potgczenie RS485
Szybkie ) T I (np. falownik - PC, falownik -
43 R’_S485 - zatrzymanie |0 Timeout komunikacji na Btad komunikacji poprzez DBG60B). W razie potrzeby
Timeout ztaczu RS485. ztgcze RS485 : ; =
P) zasiegna¢ porady w serwisie
SEW.
0 Bfad obcigzenia urzgdzenia |+ Obcigzenie urzadzenia *  Zmniejszy¢ oddawanie
8 Btad nadzoru UL (wartos$¢ IxT) wieksze niz mocy
Obgiazeni Natychmia- 125 % *  Przedtuzyé rampy
cigzenie Y op .
44 ] stowe « Jesliniemozliwe powyzsze
urzadzenia . .
wytgczenie punkty, to zastosowac
wigkszy falownik.
* Zmniejszy¢ obcigzenie
0 Ogdlny biad podczas
inicjalizacji systemu
3 Btad magistrali danych przy
RAM-Check. ] * Przeprowadzi¢ ustawienia
6 Btad zegara CPU. +  Zle sparametryzowany fabryczne. Jedli btad nie
Natychmia- |7 Btad wykrywania pradu. EEPROM w module mocy. moze zostaé usuniety,
45 Inicjalizacja  stowe 10 Btad ochrony Flash. » Karta opcji nie ma styku zasiegna¢ porady serwisu
wytgczenie 1 Btad magistrali danych przy z magistralg Bus na tylnej SEW.
RAM-Check. Scianie. +  Wiasciwie wiozy¢ karte
12 Btad parametryzaciji opeyl
biegu synchronicznego
(wewnetrzny bieg
synchroniczny).
Magistrala Szybkie 0 Timeout magistrali - . . - .
. Bfad komunikacji magistrali Sprawdzi¢ potaczenia
46 .Srsi/rit:;?;,fwa 2 (z;;rzymame Systembus CAN2 Systembus 2. magistrali Systembus.
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Serwis
Komunikat o btedach i lista btedow

<P

Btad Subbtad
Kod Nazwa Reakcja (P) Kod Nazwa Mozliwa przyczyna Srodki zaradcze
Magistrala Szybkie 0 Timeout magistrali I . . - .
a7 systemowa 1  zatrzymanie Systembus CAN1 Bfad komunikacji magistrali Spra_wd2|_c potaczenia
) Systembus 1. magistrali Systembus.
Timeout P)
Tylko z DRS11B: «  Sprawdzi¢ sygnat z enko-
. « Btedny sygnat z enkodera dera Master / odcinkowego
Natychmia- Master / odcinkowego *  Sprawdzi¢ przewody
48 Sprzet DRS stowe 0 Osprzet-Bieg synchroniczny -
. *  Wymagany dla biegu enkodera.
wytgczenie ) S .
synchronicznego sprzet *  Wymieni¢ karte biegu
jest wadliwy. synchronicznego.
Tylko w przypadklu téybu
plus
roboczego IPOS . Sprawdzi¢ potaczenie
* Podjeto probe ustawienia
niedozwolonego trybu auto- z zewnetrznym
77 Stowo steru- |Brak 0 Btedne stowo sterujace matycznego (za pomoc sterowaniem.
jace IPOS Reakcja (P) IPOS Y 9 p a Sprawdzi¢ wartosci
zewnetrznego uktadu :
) zewnetrznego sterowania.
sterujgcego). > A
- . *  Ustawi¢ whasciwie P916.
* P916 = ustawiony na
RAMPA BUS.
Tylko w przypadl;ll:lstéy bu Sprawdzi¢ program
. roboczego IPOS : :
Wytgcznik " . . uzytkownika
. Brak reakcji Najechano na wytacznik Zaprogramowana pozycja doce- y .
8 kraricowy SW P) 0 krancowy lowa znajduje sie poza strefg * Sprawdzié pozycje progra-
IPOS . : mowego wytgcznika
jazdy ograniczong przez progra- Krancowedo
mowe wytaczniki krancowe. 9
Po wymianie karty pamieci nie
zgadzaja sie:
Natvchmia- : '\N/IOC, . . Zapewni¢ identyczny sprzet
Konfiguracja Y Rozbieznos¢ konfiguraciji apiecie znamionowe lub powréci¢ do stanu fabrycz-
79 stowe 0 o i~ |* Rozpoznawanie wariantow - iani
sprzetowa . przy wymianie karty pamigci . X nego (parametr = ustawienie
wytgczenie * Rodzina urzadzen
. . fabryczne).
*  Wersja urzadzenia techno-
logiczna / standardowa
«  Karty opcji
80 Test RAM ’S\ltiaghm'a' 0 Biad "RAM-Test Wewnetrzny btad urzadzenia, Zasiegnaé¢ porady w serwisie
. uszkodzona pamie¢ RAM. SEW.
wylgczenie
Tylko w trybie pracy "Mecha- |+ Sprawdzi¢ dane doty-
nizm podnoszacy VFC": czace uruchomienia
Prad nie osiaga wymaganej silnika, w razie potrzeby
wielkosci podczas magneso- przeprowadzi¢ ponowne
wania wstepnego uruchomienie.
Moc znamionowa silnika «  Sprawdzi¢ potaczenie
zbyt mata w stosunku do falownika i silnika.
mocy falownika. *  Sprawdzi¢ przekroj prze-
*  Zbyt maty przekroj prze- wodu zasilania silnika
. — wodu zasilania silnika. i w razie koniecznosci
Warunek Natychmia- Blad warun|_<u uruchomlgnla Tylko w przypadku eksploa- zwigkszyc¢.
81 startu stowe 0 dla mechanizmu dzwignico- tacji z silnikiem liniowym (od
wytgczenie wego VFC 1 wy
wersp oprogramowania 18):
Naped przetaczony zostat |+  Przy stanie "Brak zezwo-
w stan "zezwolenie", bez lenia" nalezy przeprowa-
wczesniejszej informacji na dzi¢ jazde komutujacg a
temat offsetu komutacji przejscie do stanu "Zezwo-
pomiedzy silnikiem liniowym lenie" wykona¢ dopiero
a enkoderem liniowym. Z tej wowczas, gdy falownik
przyczyny falownik nie potwierdzi w stowie statu-
moze prawidtowo ustawic sowym bit 25 przeprowa-
wskaznika natezenia pradu. dzenie komutac;ji.
Tylko w trybie pracy "Mecha- '« Sprawdzi¢ potaczenie
nizm podnoszacy VFC": falownika i silnika.
Wyjscie Natychmia- Wyjécie otwarte dla mecha- Przerwa_ne dwie |L_I|E) _ «  Sprawdzi¢ daneT dqty-_
82 stowe 0 . P wszystkie fazy wyjsciowe. czgce uruchomienia sil-
otwarte . nizmu dzwignicowego VFC . S . .
wylaczenie * Moc znamionowa silnika nika, w razie potrzeby
zbyt mata w stosunku do przeprowadzi¢ ponowne
mocy falownika. uruchomienie.
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Serwis

Komunikat o btedach i lista btedow

Btad Subbtad
Kod Nazwa Reakcja (P) [Kod |Nazwa Mozliwa przyczyna Srodki zaradcze
0 Btad "Odwzorowanie *  Zbyt duze obcigzenie L L
temperatury silnika" silnika. ¢ Zmnlejs_zyg obcigzenie
Och . , Zwarcie lub przerwanie prze-|*  Zadziatata kontrola Iy-Up | ;rzid’fuzy’c drf”.“py
84 sil(;ilzgna a\?vtarf%r::r(]llz’e) wodu czujnika temperatury P530 ZOSt?(’f_I?\C(JZF"eJ usta- pfzcer\?vv;ac uzsze
: wiony na " " -
3 B_Ira_ll((termlcznego modelu - Sprawdzié P345/346
stinika + Zastosowac wiekszy silnik
4 Btad nadzoru UL
0 Bfad w potaczeniu z modu- |+ Brak karty pamieci » Dokrecic $rube
Natychmia- tem pamigci * Uszkodzona karta pamieci radetkowang
Modut ; h ; I iy .
86 pamieci stowe 2 Nieprawidtowa identyfikacja * WiozyC i zamocowac karte
Wy*a_czenle karty pam|ec| pamigci
*  Zamieni¢ karte pamieci.
' . Natychmia- |0 Wybrano funkcje technolo- W urzadzeniu w wersji standar- 'Wytgczy¢ funkcje
Funkcja tech- . ) - - .
87 X stowe giczng przy urzadzeniu dowej aktywowano funkcje technologiczng
nologiczna . )
wytgczenie standardowym technologiczna.
' 0 Bfad "Przechwyt" Tylko w trybie pracy VFC Zezwolenie dopiero przy
Natychmia- reg. n: predkosci obrotowe;j
88 Przechwyt stowe Rzeczywista predkos¢ obro- < 6000 obr./min.
wytgczenie towa > 6000 obr./min przy

zezwoleniu dla falownika.

92 Ereor?llzrdnerem Wskazanie 1 Problem zanieczyszczenia Enkoder zgtasza biad. g‘;lzslévgjezzzyecﬁ{gzérzaaﬂe'
btedu (P) Stahl WCS3 .y
DIP oczyscic

' Enkoder zgtasza btad, np. +  Sprawdzi¢ podigczenie

Powerfail. enkodera absolutnego.

*  Przewdd przytaczeniowy *  Sprawdzi¢ przewod
enkodera DIP11B nie spet- przytaczeniowy.
nia danych wymogoéw (skre- «  Ustawi¢ wiasciwg czesto-

~ . cony parami, ekranowany). tliwos¢ taktowania.
93 Blad enko Zatrzy_manle 0 Btad "Enkoder absolutny" » Zbyt wysoka czestotliwo$¢ '« Zredukowa¢ maks. pred-
dera DIP awaryjne (P) . i .
taktowania w stosunku do kos¢ procesowaq badz
diugosci przewodow. rampe.

*  Przekroczona maks. *  Wymieni¢ enkoder
predkos$é/przyspieszenie absolutny.
enkodera.

*  Enkoder uszkodzony.

0 Parametry modutu mocy
Suma Natvchmia- 5 Dane modutu sterowania Zakiocenia w elektronice falow-
Y 6 Dane modutu mocy nika. ewent. wskutek oddziaty- |Odesta¢ urzadzenie do
94 kontrolna stowe 2 EMC Iub kodzeni
EEPROM wylaczenie |7 Nieprawidtowa wersja wan lub uszkodzenie naprawy.
zestawu danych podzespotow.
konfiguracyjnych

Nie mozna odszukac zgodnej |+ Wprowadzi¢ wiasciwy typ

pozycji. enkodera.

*  Wybrano niewtasciwy typ *  Sprawdzi¢ parametr proce-
enkodera. sowy IPOSPIUs®,

* Niewlasciwie ustawiony *  Sprawdzi¢ predkos¢

. . -~ - parametr procesowy procesowa.
95 I'B%gd zgodno Zatrzy_mame 0 Kontrola z_godnosm pozycji IPOSPIUS®. . Skorygowaé wspiczynnik
$ci DIP awaryjne (P) absolutnej . PO . P : :

» Niewlasciwie nastawiony licznik / mianownik.
wspotczynnik licznik / * Po zerowaniu - reset.
mianownik. *  Wymieni¢ enkoder

* Zerowanie przeprowa- absolutny.
dzone.

*  Enkoder uszkodzony.

0 Wgranie zestawu
parametrow jest lub
byto nieprawidtowe L
P - - *  Powtérzy¢ proces
Natychmia- rzerwanie wgrywania » Karta pamigci nie moze byé kopiowania
Btad Y do urzadzenia zestawu pami¢ ; Y plowani
97 - . stowe ! odczytana lub zapisana *  Przywrdci¢ stan fabryczny
kopiowania . parametrow Fs - .
wytgczenie - - S *  Btad przy transmisji danych (P802) i powtorzy¢ proces
Niemozliwe przejecie kopiowania
parametrow.
Niemozliwe przejecie para-
metréw z karty pamieci.
Natychmia- Btad "CRC poprzez wewn. |Wewnetrzne btedy urzadzenia |Odestac urzadzenie do
98 CRC Error stowe 0 " : .t
wylaczenie Flash Pamie¢ Flash uszkodzona naprawy.
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Serwis
Komunikat o btedach i lista btedow

<P

Btad Subbtad
Kod Nazwa Reakcja (P) [Kod |Nazwa Mozliwa przyczyna Srodki zaradcze
Tylko w przypadku trybu Zmieni¢ program [POSPUS®,
roboczego IPOSP!Us®: aby czas ramp i predkosci
. W przypadku sinusoidalne;j i przesuwu zmieniane byty
. . Natychmia- : : .
Obliczenie - . " kwadratowej rampy pozycjono- |wytacznie w zablokowanym
99 stowe 0 Btad "Obliczenie ramp . . - :
ramp IPOS wylaczenie wania prébowano podczas stanie falownika.
yia zezwolenia dla falownika zmie-
ni¢ czasy ramp i predkosc
przesuwu.
Drgania - Wskazanie Czujnik drgan nadaje ostrzeze- :izt?:g:r':zgazlgg gésggﬁg;:
100 A 0 Ostrzezenie diagnozy drgan nie (— Instrukcja obstugi . ’ .
ostrzezenie  |btedu (P) " " liwa do momentu wystagpienia
DUV10A") ]
komunikatu F101.
. Firma SEW-EURODRIVE
Szybkie zaleca, aby natychmiast ustali¢
101 Btad drgan zatrzymanie |0 Btad diagnozy drgan Czujnik drgan zgtasza btad » aby naty .
P) przyczyne wystepowania
drgan.
|Ostrzezenie . . o
102 o starzeniu Wskazanie 0 Ostrzezenie o starzeniu oleju Czuinik starzenia oleju nadat Zaplanowaé wymiane oleju
oleju btedu (P) komunikat ostrzegawczy. '
' SEW-EURODRIVE zaleca,
Btad starzenia | Wskazanie . . Czujnik starzenia oleju nadat aby natychmiast przeprowa-
103 oleju btedu (P) 0 Blad starzenia oleju komunikat o btedzie. dzi¢ wymiane oleju przekta-
dniowego.
Starzenie o
oleju - Wskazanie Starzenie oleju - nadwyzka | Czujnik starzenia oleju zgtosit Schitodzi¢ OIE?J .
104 nadwyzka btedu (P) 0 temperatury nadwyzke temperatury Skontrolowa¢ prawidiowe
’ dziatanie chtodzenia
temperatury
' »  Skontrolowaé napiecie
Starzenie zasilajace czujnika
105 oleju - Wskazanie 0 Starzenie oleju - komunikat | Czujnik starzenia oleju nie jest starzenia oleju
komunikat btedu (P) gotowosci gotowy do pracy «  Skontrolowac¢ czujnik
gotowosci starzenia oleju, w razie
potrzeby wymieni¢?
A . Wymieni¢ oktadziny hamul-
106 Zuzycie Wskazanie 0 Zuzycie hamulca - btad Zuzyte oktadziny hamulcowe cowe (— Instrukcja obstugi
hamulca btedu (P) "Silniki")
Natychmia- *  Sprawdzi¢ stycznik gtéwny
107 K_om_ponenty stowe 1 Brak s_ygnah'J zwrotnego ze Stycznik gtéwny uszkodzony * Sprawdzi¢ przewody
sieci . stycznika gtdwnego. -
wylgczenie sterownicze
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Serwis

Komunikat o btedach i lista btedow

v

Btad Subbtad
Kod Nazwa Reakcja (P) [Kod |Nazwa Mozliwa przyczyna Srodki zaradcze
0 Btad DCS
Dane konfiguracyjne zostaty Zaktdcenie potgczenia podczas [Ponownie przestaé pliki
1 btednie zatadowane do urza- tadowania programu. konfiguracyjne.
dzenia kontrolnego
2 Dane konfiguracyjne dla Podzespot skonfigurowany Przeprowadzi¢ parametryza-
wersji oprogramowania z nieprawidtowg wersjg oprogra- cje podzespotu z dopuszczong
danego podzespotu sg mowania dla ptaszczyzny wersjg ptaszczyzny progra-
nieprawidtowe. programowe;. mowej, a nastepnie wytaczyc i
ponownie wigczy¢ podzespot.
Urzadzenie nie zostato Dane programowe lub konfigu- |Sprawdzi¢ wersje podzespotu i
zaprogramowane z prawidto- racyjne zostaty wgrane do przeprowadzi¢ ponowng para-
3 wa ptaszczyzng progra- urzadzenia nieodpowiednim metryzacje z prawidtowym
mowa. oprogramowaniem. oprogramowaniem. Nastepnie
ponownie wytaczy¢ i wtaczy¢
urzadzenie.
4 Nieprawidtowe napigcie * Nieprawidtowe napiecie *  Sprawdzi¢ napiecie
5 odniesienia zasilajgce podzespotu zasilajace
6 Nieprawidtowe napiecie * Nieprawidtowy modut na *  Wylgczyé i wigczy¢
7 systemowe podzespole urzadzenie
8 Nieprawidtowe napiecie
Natychmia- 9 :jstowe i S
stowe zatrzy- ieprawidtowe napiecie
108 BladDCs  ~2T° ST 10 ilajace 24 V DC
usterka (P) Temperatura otoczenia urza- Temperatura w miejscu zastoso- Sprawdzi¢ temperature
1 dzenia poza zdefiniowanym |wania poza dopuszczalnym otoczenia.
zakresem. zakresem.
«  Sprawdzenie aktywacji ZSC
Blad zaodnosci przetaczania Przy zmianie pozycji funkcja *  Sprawdzenie aktywacji JSS
12 02 C.? przeig ZSC, JSS lub DMC jest +  Aktywacja DMC (tylko
pozyc) aktywowana na state. w przypadku nadzoru
poprzez pozycje)
Nieprawidtowe zatgczanie
13 sterownika LOSIDE
DO02_P /DO02_M
Nieprawidtowe zatgczanie
14 sterownika HISIDE
DO02_P / DO02_M
15 Nieprawidtowe zatgczanie 7 . . Sprawdzi¢ okablowanie
sterownika LOSIDE DO0_M |4Warcie na wyjsciu. wyjscia.
16 Nieprawidiowe zataczanie
sterownika HISIDE DO0O_P
17 Nieprawidtowe zataczanie
sterownika LOSIDE DO01_M
18 Nieprawidiowe zataczanie

sterownika HISIDE DO01_P
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Serwis [
Komunikat o btedach i lista btedow

<P

Btad Subbtad
Kod Nazwa Reakcja (P) Kod Nazwa Mozliwa przyczyna Srodki zaradcze
0 Alarm DCS
1 Btad komunikacyjny pomig- Falownik nie przekazuje do opcji «  Sprawdzi¢ potaczenie
dzy ztaczem CAN falownika DCS21B/31B prawidtowych osprzetu z falownikiem
danych. «  Sprawdzi¢ wersje
falownika
2 Btad zgodnosci wejscia *  Sprawdzi¢ konfiguracje
3 cyfrowego dla taktu P1. wejscia binarnego DI1
w oparciu o projektowanie
i schemat elektryczny
*  Sprawdzi¢ okablowanie
4 Btad zgodnosci wejscia »  Sprawdzi¢ konfiguracje
5 cyfrowego dla taktu P2 wejscia binarnego DI2
w oparciu o projektowanie
i schemat elektryczny
*  Sprawdzi¢ okablowanie
6 Btad zgodnosci Puls 1 na »  Sprawdzi¢ konfiguracje
7 wejsciu binarnym DI3 wejscia binarnego DI3
w oparciu o projektowanie
i schemat elektryczny
*  Sprawdzi¢ okablowanie
Szvbki 8 Btad zgodnosci Puls 1 na »  Sprawdzi¢ konfiguracje
ybkie L S9N e
zatrzymanie/ 9 wejsciu binarnym DI4 wejscia _bmarne_go Dl4 _
109 Alarm DCS ostrzezenie w oparciu o projektowanie
(P) i schemat elektryczny
Wejscie binarne DI1 nie posiada |*  Sprawdzi¢ okablowanie
10 Btad zgodnosci Puls 1 na napiecia Puls-1. +  Sprawdzi¢ konfiguracje
11 wejsciu binarnym DI5 wejscia binarnego DI5
w oparciu o projektowanie
i schemat elektryczny
*  Sprawdzi¢ okablowanie
12 Btad zgodnosci Puls 1 na »  Sprawdzi¢ konfiguracje
13 wejsciu binarnym DI6 wejscia binarnego DI6
w oparciu o projektowanie
i schemat elektryczny
*  Sprawdzi¢ okablowanie
14 Btad zgodnosci Puls 1 na »  Sprawdzi¢ konfiguracje
15 wejsciu binarnym DI7 wejscia binarnego DI7
w oparciu o projektowanie
i schemat elektryczny
»  Sprawdzi¢ okablowanie
16 Btad zgodnosci Puls 1 na »  Sprawdzi¢ konfiguracje
17 wejsciu binarnym DI8 wejscia binarnego DI8
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Komunikat o btedach i lista btedow

v

Btad
Kod Nazwa

Reakcja (P)

Kod

Subbtad
Nazwa

Mozliwa przyczyna

Srodki zaradcze

109 Alarm DCS

Szybkie
zatrzymanie/
ostrzezenie
(P)

18

19

Btad zgodnosci Puls 2 na
wejsciu binarnym DI1

20

21

Btad zgodnosci Puls 2 na
wejsciu binarnym DI2

22

23

Btad zgodnosci Puls 2 na
wejsciu binarnym DI3

24

25

Btad zgodnosci Puls 2 na
wejsciu binarnym DI4

26

27

Btad zgodnosci Pul 2 na
wejsciu binarnym DI5

28

29

Btad zgodnosci Puls 2 na
wejsciu binarnym DI6

30

31

Btad zgodnosci Puls 2 na
wejsciu binarnym DI7

32

33

Btad zgodnosci Puls 2 na
wejsciu binarnym DI8

Wejscie binarne DI1 nie posiada

napiecia Puls-2.

.

Sprawdzi¢ konfiguracje
wejscia binarnego DI1

w oparciu o projektowanie
i schemat elektryczny
Sprawdzi¢ okablowanie

Sprawdzi¢ konfiguracje
wejscia binarnego DI2

w oparciu o projektowanie
i schemat elektryczny
Sprawdzi¢ okablowanie

Sprawdzi¢ konfiguracje
wejscia binarnego DI3

w oparciu o projektowanie
i schemat elektryczny
Sprawdzi¢ okablowanie

Sprawdzi¢ konfiguracje
wejscia binarnego D14

w oparciu o projektowanie
i schemat elektryczny
Sprawdzi¢ okablowanie

Sprawdzi¢ konfiguracje
wejscia binarnego DI5

w oparciu o projektowanie
i schemat elektryczny
Sprawdzi¢ okablowanie

Sprawdzi¢ konfiguracje
wejscia binarnego DI6

w oparciu o projektowanie
i schemat elektryczny
Sprawdzi¢ okablowanie

Sprawdzi¢ konfiguracje
wejscia binarnego DI7

w oparciu o projektowanie
i schemat elektryczny
Sprawdzi¢ okablowanie

Sprawdzi¢ konfiguracje
wejscia binarnego DI8

w oparciu o projektowanie
i schemat elektryczny
Sprawdzi¢ okablowanie

34

35

Btad zgodnosci pomiaru
predkosci

Réznica pomiedzy obydwoma

czujnikami predkosci jest
wyzsza niz skonfigurowany
prog wytaczenia predkosci.

Sprawdzi¢ ponownie
charakterystyke odcinka

z parametrami enkodera
ustawionymi w konfiguracji
Sprawdzi¢ czujnik
predkosci

Za pomoca funkcji SCOPE
ustawic sygnaty predkosci
w sposéb pokrywajacy sie

36

37

Btad zgodnosci odczytu
pozycji

Réznica pomiedzy obydwoma
sygnatami pozycji jest wyzsza

niz skonfigurowana wartosc.

Sprawdzi¢ charaktery-
styke odcinka z parame-
trami enkodera
ustawionymi w konfiguracji
Sprawdzi¢ sygnat pozyciji
Czy wszystkie sygnaty
zostaty prawidfowo pota-
czone do 9-pinowej
wtyczki enkodera?
Sprawdzi¢ okablowanie
wtyczki enkodera. Czy
zmostkowano Pin 1 i Pin 2
przy 9-pinowej wtyczce
enkodera (enkoder
absolutny SSI)?

Za pomocg funkcji SCOPE
ustawi¢ sygnaty pozycji

w sposéb pokrywajacy sie
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Serwis
Komunikat o btedach i lista btedow
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Btad Subbtad
Kod Nazwa Reakcja (P) Kod Nazwa Mozliwa przyczyna Srodki zaradcze

38 Btad zgodnosci nieprawidto- |Aktualna pozycja poza skonfigu- <  Sprawdzi¢ charaktery-

39 wego zakresu pozycji rowanym zakresem. styke odcinka z parame-
trami enkodera
ustawionymi w konfiguracji

«  Sprawdzi¢ sygnat pozyciji,
w razie potrzeby skorygo-
wac wartos¢ Offset

* Zapomoca funkcji SCOPE
odczytaé pozycje i nanies¢
w odpowiedniej zalezno-
$ci na skonfigurowane
wartosci

40 Bfad zgodnosci nieprawidto- |Aktualna predkos¢ znajduje * Naped pracuje poza

41 wej predkosci sie poza maksymalnie dopusz- dopuszczalnym i skonfigu-

czalnym i skonfigurowanym rowanym zakresem
zakresem. predkosci

»  Sprawdzi¢ konfiguracje
(maks. ustawiona pred-
kos¢)

*  Za pomoca funkgc;ji
SCOPE, wykona¢ analize
przebiegu predkosci

42 Btad konfiguracji: Aktualna warto$¢ przyspie- «  Sprawdzi¢ typ enkodera

43 Przyspieszenie szenia poza skonfigurowanym i konfiguracje (SSI/

zakresem przyspieszania. inkrementalny)

«  Sprawdzi¢ podtgczenie /
okablowanie enkodera

»  Sprawdzi¢ biegunowos$é
danych enkodera

* Przetestowac dziatanie
enkodera

Szybkie 44 Btad zgodnosci ztacza enl_(o- de’chzenie_ enkodera nie odpo- ¢ _Spravydzié t_yp enkodera
zatrzymanie/ 45 dera (A3401 = enkoder 1i \wiada skonfigurowanym danym. i konfiguracje (SSI/
109 Alarm DCS ostrzezenie A3402 = enkoder 2) inkrementalny)
P) *  Sprawdzi¢ pod’chzenle/
okablowanie enkodera

»  Sprawdzi¢ biegunowos$é
danych enkodera

* Przetestowac dziatanie
enkodera

46 Btad napiecia zasilajacego Napiecie zasilajgce enkodera |+  Nastgpito przecigzenie

47 enkodera (A3403 = enkoder 1 |poza zdefiniowanym zakresem napiecia zasilajgcego

i A3404 = enkoder 2) (min. 20 VDC / maks. 29 VDC). enkodera i zadziatat bez-
piecznik wewnetrzny

« Sprawdzi¢ napiecie zasila-
jace opcji DCS21B/31B

48 Wejscie napiecia referencyjnego | Skontrolowaé wejscie napie-

49 Btad odniesienia napiecia systemu enkodera poza zdefi- |cia referencyjnego systemu

niowanym zakresem. enkodera.

50 Btedny poziom réznicowy

51 sterownika RS485 1 (btad

INC_B lub SSI_CLK)
52 Btedny poziom roznicowy  |Brak potgczenia z enkoderem, |Skontrolowaé potgczenie
53 sterownika RS485 2 (btad nieprawidtowy typ enkodera. enkodera.

INC_A lub SSI_DATA)

54 Réznica wartosci licznika

55 inkrementalnego

56 Btad zgodnosci ztacza enko- |Podigczenie enkodera nie odpo-/*  Sprawdzi¢ typ enkodera

57 dera (A3401 = enkoder 1i wiada skonfigurowanym danym. i konfiguracje (SSI/

A3402 = enkoder 2)
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inkrementalny)

*  Sprawdzi¢ podtgczenie /
okablowanie enkodera

«  Sprawdzi¢ biegunowos¢
danych enkodera

*  Przetestowac dziatanie
enkodera
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Serwis
Komunikat o btedach i lista btedow

v

Btad Subbtad
Kod Nazwa Reakcja (P) Kod Nazwa Mozliwa przyczyna Srodki zaradcze
58 Btad zgodnosci przytacza Podtaczono nieprawidtowy typ |+ Skontrolowaé potaczenie
59 enkodera SIN/COS enkodera. enkodera
60 «  Sprawdzi¢ okablowanie
61 enkodera (mostek pomie-
. dzy Pin 1iPin 2)
62 .B}I?d zgotii[nlosm przyliagza Btad fazy enkodera inkremental-|+  Skontrolowa¢ potaczenie
63 inkrementainego enkodera | heq0 wzgl. Sin/Cos. enkodera
*  Wymieni¢ uszkodzony
enkoder
64 Btad zgodnosci przytacza Podtaczony typ enkodera nie »  Skontrolowa¢ potaczenie
65 enkodera SSI odpowiada danej konfiguracii. enkodera
66 Btad zgodnosci przytacza ) Splia\:jvdzm podiaczony
67 enkodera SSiListener enkoder
68 Nieprawidiowe zataczanie
sterownika LOSIDE DO2_M
69 Nieprawidtowe zatgczanie
sterownika HISIDE DO2_P
70 Nieprawidiowe zataczanie
sterownika LOSIDE DO0_M . . Sprawdzi¢ okablowanie
- - - Zwarcie 0 V DC na wyjsciu. o
71 Nieprawidtowe zatgczanie wyjscia.
sterownika HISIDE DOO_P
72 Nieprawidiowe zataczanie
sterownika LOSIDE DO1_M
73 Nieprawidtowe zatgczanie
sterownika HISIDE DO1_P
Szybkie 74 Test napiecia dolnego Zwarcie 0 V DC na jednym
109 Alarm DCS zatrzymanie/ Watchdog dla sterownika zwyjs¢ 0V DC.
ostrzezenie LOSIDE Sprawdzi¢ okablowanie wyjsé
(P) 75  Test napigcia dolnego Zwarcie 24 V DC na jednym P YISE-
Watchdog dla sterownika z wyj$¢ 24 V DC.
HISIDE
76 Nadzor obrotéw w lewo i
77 w prawo (w module DMC)
zostat rownoczes$nie
aktywowany
78 Zakres kontrolny Lewo i W module DMC wolno aktywo-
79 Prawo dla OLC zostat akty- |Wielokrotna aktywacja. wac tylko jeden kierunek
wowany jednoczes$nie obrotoéw.
80 Nadzér obrotéw w lewo i
81 w prawo (w module JSS)
zostat réwnoczesnie
aktywowany
82 Btad Timeout MET. Btfedne dziatanie elementu *  Sprawdzi¢ przewody
83 Nadzér czasowy sygnatu wejsciowego z nadzorem elementu wejsciowego
startowego dla przycisku czasowym. « Btedny element wejsciowy
dostepu.
84 Btad Timeout MEZ. Btedne dziatanie obstugi dwu-
85 Nadzér czasowy dla prze-  |recznej z nadzorem czasowym.
tacznika dwurecznego.
86 Btad nadzoru EMU1 » Kontrola potaczen
87 osprzetu
88 Bfad nadzoru EMU2 Nieprawidtowy nadzér zewnetrz- «  Zbyt niski czas przycigga-
89 nego kanatu odtgczania nia lub czas opadania
*  Sprawdzenie stykow
zatgczajacych
110 .?ij)ag]rona Zatrzymanie 0 Przekroczony czas pracy Przekroczony czas pracy . gﬁ:gggz(jgagrojggowzmzee.
" awaryjne ponizej 5 Hz ponizej 5 Hz pracy p )
Ex e 5Hz
|Przerwanie
13 przewodu - | Brak reakcji 0 Przerwanie przewodu - Przerwanie przewodu - wejscie Sprawdzié przewod
wejscie (P) wejscie analogowe Al1 analogowe Al1 P P y
analogowe
16 Btad "Timeout Szybkie ie/ 0 Timeout komunikacji ‘ Sprar\:vdz[c p_rocedure
MOVI-PLC"  Zalzymanie MOVI-PLC® uruchamiania
ostrzezenie *  Sprawdzi¢ przewody
123 Przerwanie |Zatrzymanie 0 Btad pozycjonowania / prze- [Kontrola celu przy kontynuacji |\ Wykonaé proces pozycjono-
pozycjono- awaryjne (P) rwanie pozycjonowania przerwanego pozycjonowania. |wania bez przerwy az do
wania Cel zostatby przejechany. zakonczenia.
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Serwis
Komunikat o btedach i lista btedow

<P

roztadowania

tadowania/roztadowania
zgtosit wewnetrzny btad.

Btad Subbtad
Kod Nazwa Reakcja (P) Kod Nazwa Mozliwa przyczyna Srodki zaradcze
124 Warunki Zatrzymanie |1 Przekroczona dopuszczalna | Temperatura otoczenia > 60 °C |« Poprawi¢ wentylacje i
otoczenia awaryjne (P) temperatura otoczenia chtodzenie

« Poprawi¢ doptyw powie-
trza do szafy sterowniczej;
Sprawdzi¢ maty filtracyjne.

1 Opornik roztadowczy Opornik roztadowczy Zachowa¢ czas oczekiwania
przecigzony przy wiaczaniu, wytgczaniu
2 Rozpoznawanie sprzetu Niewfasciwy wariant sterowania |+ Zasiegng¢ porady
sterowania tadowania/ fadowania/roztadowania w serwisie SEW.
roztadowania *  Wymieni¢ sterowanie
tadowania/roztadowania
3 Uktad sprzezenia przemien- Uktad sprzezenia przemiennika + Zasiegna¢ porady
nika czestotliwosci PLD-Live  czestotliwo$ci uszkodzony w serwisie SEW.

*  Wymieni¢ uktad sprzeze-
nia przemiennika
czestotliwosci

4 Napiecie odniesienia uktadu |Uktad sprzezenia przemiennika '« Zasiegna¢ porady
sprzezenia przemiennika czestotliwosci uszkodzony w serwisie SEW.
czestotliwosci *  Wymieni¢ uktad sprzeze-

nia przemiennika
czestotliwosci

5 Konfiguracja modutéw mocy Rdézne moduty fazowe zamonto- +  Poinformowac serwis

wane w urzadzeniu SEW.

*  Sprawdzi¢ i wymienié
moduty fazowe

6 Konfiguracja modutu Niewfasciwy modut sterowania |Wymieni¢ modut sterowania
sterowania sieciowego przemiennika cze- | sieciowego przemiennik cze-

stotliwosci lub silnikowego stotliwosci lub silnikowego

przemiennika czestotliwosci przemiennika czestotliwosci
lub prawidtowo przyporzadko-
wac.

7 Komunikacja pom. modutem |Brak komunikacji Sprawdzi¢ montaz modutu
mocy a modutem sterowania sterowania.

8 Komunikacja pom. sterowa- |Brak komunikacji +  Sprawdzi¢ okablowanie
niem tadowania/roztadowa- « Zasiegna¢ porady

N hmi nia a uktadem sprzezenia w serwisie SEW.
atychmia- przemiennika czestotliwosci
196 Modut mocy |stowe PR P P " P P
wylaczenie 10 Komunikacja pom. modutem |Uktad sprzezenia przemiennika |Wymieni¢ uktad sprzezenia
mocy a modutem sterowania |czestotliwosci nie obstuguje przemiennika czestotliwos$ci
protokotu

11 Komunikacja pom. modutem |Nieprawidtowa komunikacja do |\Wymieni¢ uktad sprzezenia
mocy a modutem sterowania uktadu sprzezenia przemien- przemiennika czestotliwos$ci

nika czestotliwosci przy Power
up (btad CRC).

12 Komunikacja pom. modutem |Uktad sprzezenia przemiennika \Wymieni¢ uktad sprzezenia
mocy a modutem sterowania |czestotliwosci przesyta do przemiennika czestotliwosci

modutu sterowania inny protokot

13 Komunikacja pom. modutem |Nieprawidtowa komunikacja do \Wymieni¢ uktad sprzezenia
mocy a modutem sterowania (ukfadu sprzezenia przemien- przemiennika czestotliwosci

nika czestotliwosci podczas
pracy: btad CRC czesciej niz 1x
na sekunde.

14 Konfiguracja modutu Dla zestawu parametrow Wymieni¢ modut sterowania

sterowania EEPROM, wielko$¢ 7 brakuje
funkcji PLD.

15 Btad uktadu sprzezenia prze- Procesor na uktadzie sprzeze- |« Jesli btad sie powtarza,
miennika czestotliwosci nia przemiennika czestotliwosci nalezy skontaktowac sie

zgtosit wewnetrzny btad. z serwisem SEW

*  Wymieni¢ uktad sprzeze-
nia przemiennika
czestotliwosci

16 Btad uktadu sprzezenia prze- Wymieni¢ uktad sprzezenia
miennika czestotliwos$ci: przemiennika czestotliwos$ci
Niekompatybilna wersja PLD

17 Biad sterowania fadowania/ |Procesor na sterowaniu « Jesli btad sie powtarza,

nalezy skontaktowac sie
z serwisem SEW

*  Wymieni¢ sterowanie
tadowania/roztadowania
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Serwis
Komunikat o btedach i lista btedow

Biad Subbtad
Kod Nazwa Reakcja (P) Kod Nazwa Mozliwa przyczyna Srodki zaradcze
18 Btad wentylator obwodu Wentylator obwodu posredniego ¢«  Zasiegna¢ porady

posredniego uszkodzony

uszkodzony.

w serwisie SEW.

*  Sprawdzi¢, czy wentylator
obwodu posredniego jest
podtaczony i czy nie jest
uszkodzony

19 Komunikacja pom. modutem |Nieprawidtowa komunikacja do |« Jesli btad sie powtarza,
mocy a modutem sterowania uktadu sprzezenia przemien- nalezy skontaktowaé
nika czestotliwosci podczas sie z serwisem SEW.
pracy: blad wewnetrzny czesciej |+  Wymieni¢ ukiad sprzeze-
niz 1x na sekunde. nia przemiennika
czestotliwosci
20 Komunikacja pom. modutem |Modut sterujacy nie wysytat « Jesli btad sie powtarza,
mocy a modutem sterowania przez dtuzszy czas zadnych nalezy skontaktowaé
wiadomosci do WRK. sie z serwisem SEW.

*  Wymieni¢ uktad sprzeze-
nia przemiennika
czestotliwosci

21 Pomiar Uz niezgodny, faza R Uszkodzony modut fazowy Jesli btad sie powtarza, nalezy
22 Pomiar Uz niezgodny, faza S skontaktowac sig z serwisem
23 Pomiar Uz niezgodny, faza T SEW
197 Sieé Natychmia- |1 Przepiecie sieciowe (silniko- |Nieprawidtowa jako$¢ napiecia |+  Sprawdzi¢ zasilanie
stowe wego przemiennika czestotli- sieciowego. (bezpieczniki, styczniki)
wytgczenie wosci tylko przy tadowaniu »  Sprawdzi¢ zaprojekto-
poczatkowym) wanie sieci zasilajacej
2 Napiecie dolne sieci (tylko
w przypadku sieciowego
przemiennika czestotliwosci)
199 tadowanie | Natychmia- 4 Proces fadowania zostat Obwod posredni nie moze * Przeciazenie tadowania
obwodu stowe przerwany zosta¢ natadowany. « Podtaczona pojemnos¢
posredniego |wytaczenie obwodu posredniego zbyt

duza

« Zwarcie w obwodzie
posrednim; Sprawdzi¢
potaczenie obwodu
posredniego w kilku
urzadzeniach.
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Serwis elektroniki SEW
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6.3 Serwis elektroniki SEW

6.3.1 Odestanie do naprawy

Jesli jakis blad bytby niemozliwy do usuniecia, prosimy zwrdci¢ sie do serwisu
elektroniki SEW-EURODRIVE (— "Obstuga klienta / Serwis czesci zamiennych").

W przypadku zwrécenia sie do serwisu elektronicznego SEW prosimy o podanie cyfr
etykiety serwisowej, nasz serwis bedzie mogt wtedy skuteczniej pomac.

Przy odsytaniu urzadzenia do naprawy, nalezy poda¢ nastepujace dane:
* Numer seryjny (— tabliczka znamionowa)

» Oznaczenie typu

* Wersja standardowa lub technologiczna

« Cyfry etykiety serwisowej

» Krotki opis aplikacji (rodzaj napedu, sterowanie poprzez zaciski czy bus)
» Podtaczony silnik (typ silnika, napiecie, rodzaj potaczenia w L lubA)

* Rodzaj btedu

» Zjawiska towarzyszace

*  Wiasne przypuszczenia

* Uprzednie niezwykte zachowania itd.

6.4 Magazynowanie dfugoterminowe

W przypadku magazynowania dtugoterminowego nalezy przytaczac urzadzenie co dwa
lata na co najmniej 5 minut do napigcia sieciowego. W przeciwnym razie skréci sie
zywotnos¢ urzadzenia.

Sposéb postepowania w przypadku nie wykonanej konserwacji:

W falownikach stosowane sg kondensatory elektrolityczne, ktére w przypadku braku
napiecia ulegajg efektowi starzenia. Efekt ten moze prowadzi¢ do uszkodzenia konden-
satoréw, jesli po dtugim magazynowaniu do urzadzenia podtgczone zostanie bezpo-
Srednio napiecie znamionowe.

W przypadku nie wykonania konserwacji, firma SEW-EURODRIVE zaleca, aby napigcie
sieciowe zwieksza¢ stopniowo do osiggniecia maksymalnej wartosci napiecia. Stop-
niowe zwiekszanie mozna uzyskac stosujac transformator regulacyjny, ktérego napie-
cie wyjsciowe ustawiane jest w oparciu o ponizsze zestawienie.
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6.5

[ | Serwis

Ztomowanie

Zalecane sg nastepujgce stopniowania:

Urzadzenia AC 400/500 V:

» Stopien 1: AC 0V do AC 350 V w ciagu kilku sekund
+ Stopien 2: AC 350 V przez 15 minut

» Stopien 3: AC 420 V przez 15 minut

» Stopien 4: AC 500 V przez 1 godzine

Urzadzenia 230 V AC:

» Stopien 1: AC 170 V przez 15 minut
» Stopien 2: AC 200 V przez 15 minut
» Stopien 3: AC 240 V przez 1 godzine

Po takiej regeneracji mozna od razu podja¢ eksploatacje urzadzenia lub kontynuowac
magazynowanie dtugoterminowe.

Ztomowanie

Nalezy przestrzegac aktualnych ustalen. Ztomowanie przeprowadzac¢ zgodnie z istnie-
jacymi przepisami, jako:

» ziom elektroniczny (obwody drukowane)
» tworzywa sztuczne (obudowa)

* Dblacha

* miedz
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Deklaracje zgodnosci
MOVIDRIVE®
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7 Deklaracje zgodnosci
7.1 MOVIDRIVE®

Deklaracja zgodnosci WE EURODRIVE

900230010

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG w
Ernst-Blickle-StralRe 42, D-76646 Bruchsal B o

deklaruje na wiasna odpowiedzialno$¢ zgodnos$¢ ponizszych produktow

Przetwornice czestotliwosci serii MOVIDRIVE® B

zgodnie z

Dyrektywa maszynowa 2006/42/WE 1)
Dyrektywa dot. niskich napig¢ 2006/95/WE

Dyrektywa EMC 2004/108/WE 4)
Pokrewnych norm zharmonizowanych: EN 13849-1:2008 5)

EN 61800-5-1:2007
EN 61800-3:2007

1) Produkty przeznaczone sg do montazu w maszynach. Uruchomienie niedozwolone jest dopéty,
dopoki nie zostanie stwierdzone, ze maszyny, w ktorych te produkty majg by¢ zamontowane,
spetniajg warunki powyzszej dyrektywy maszynowe;.

4) Wymienione produkty nie sg w my$l dyrektywy EMC produktami zdatnymi do uzytku jako
samodzielne urzadzenia. Dopiero po wigczeniu tych produktéw do catkowitego systemu mozliwa jest
ocena zgodnosci z normg EMC. Ocena taka sporzadzona zostata dla typowej instalacji, a nie dla
poszczegoinych produktéw.

5) Wszystkie normy bezpieczenstwa technicznego dokumentacji wlasciwej dla produktu (instrukcja
obstugi, podrecznik, itd.), powinny by¢ zachowane przez petny cykl zywotnosci produktu.

Bruchsal 26.02.10

Johann Soder
Miejscowos¢ Data Kierownik techniczny a) b)

a) Upowazniony do wystawienia niniejszej deklaracji w imieniu producenta
b) Upowazniony do sporzadzania dokumentacji technicznej
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MOVIDRIVE® z DFS11B/DFS21B

Deklaracja zgodnosci WE EURODRIVE

900010010

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG " p
Ernst-Blickle-StraBe 42, D-76646 Bruchsal i
deklaruje na wtasna odpowiedzialno$¢ zgodnos¢ ponizszych produktow '
Przetwornice czestotliwosci serii MOVIDRIVE® B
wbudowane DFS11B PROFlsafe®

DFS21B PROFIsafe®
zgodnie z
Dyrektywa maszynowq 2006/42/WE 1)
Dyrektywa dot. niskich napieé 2006/95/WE
Dyrektywa EMC 2004/108/WE 4)
Pokrewnych norm zharmonizowanych: EN 13849-1:2008 5)

EN 62061: 2006

EN 61800-5-1:2007

EN 61800-3:2007
1) Produkty przeznaczone sg do montazu w maszynach. Uruchomienie niedozwolone jest dopoty,

dopoki nie zostanie stwierdzone, ze maszyny, w ktorych te produkty majg by¢ zamontowane,
spetniajg warunki powyzszej dyrektywy maszynowej.

4) Wymienione produkty nie sg w my$| dyrektywy EMC produktami zdatnymi do uzytku jako
samodzielne urzadzenia. Dopiero po wigczeniu tych produktéw do catkowitego systemu mozliwa jest
ocena zgodnosci z normg EMC. Ocena taka sporzadzona zostata dla typowej instalacji, a nie dla
poszczegoélnych produktow.

5) Wszystkie normy bezpieczenstwa technicznego dokumentacji wtasciwej dla produktu (instrukcja
obstugi, podrecznik, itd.), powinny by¢é zachowane przez petny cykl zywotnosci produktu.

Bruchsal 26.02.10

Johann Soder
Miejscowosé Data Kierownik techniczny a) b)

a) Upowazniony do wystawienia niniejszej deklaracji w imieniu producenta
b) Upowazniony do sporzadzania dokumentacji technicznej
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Deklaracje zgodnosci
MOVIDRIVE® z DCS21B/DCS31B

1l
N

7.3 MOVIDRIVE® z DCS21B/DCS31B

Deklaracja zgodnosci WE EURODRIVE

900020010

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG TN
Ernst-Blickle-StralRe 42, D-76646 Bruchsal :
deklaruje na wtasna odpowiedzialno$¢ zgodnos¢ ponizszych produktow
Przetwornice czestotliwosci serii MOVIDRIVE® B
wbudowane DCS21B PROFIsafe®

DCS31B
zgodnie z
Dyrektywa maszynowa 2006/42/WE 1)
Dyrektywa dot. niskich napie¢ 2006/95/WE
Dyrektywa EMC 2004/108/WE 4)
Pokrewnych norm zharmonizowanych: EN 13849-1:2008 5)

EN 61800-5-1:2007

EN 61800-3:2007
1) Produkty przeznaczone sg do montazu w maszynach. Uruchomienie niedozwolone jest dopéty,

dopoki nie zostanie stwierdzone, ze maszyny, w ktorych te produkty majg by¢ zamontowane,
spetniajg warunki powyzszej dyrektywy maszynowe;j.

4) Wymienione produkty nie sg w mysl dyrektywy EMC produktami zdatnymi do uzytku jako
samodzielne urzadzenia. Dopiero po wtgczeniu tych produktéw do catkowitego systemu mozliwa jest
ocena zgodnoéci z normg EMC. Ocena taka sporzadzona zostata dla typowej instalacji, a nie dla
poszczegolnych produktow.

5) Wszystkie normy bezpieczenstwa technicznego dokumentacji wtasciwej dla produktu (instrukcja
obstugi, podrecznik, itd.), powinny byé zachowane przez petny cykl zywotnosci produktu.

Bruchsal 26.02.10

Johann Soder
Miejscowosé Data Kierownik techniczny a) b)

a) Upowazniony do wystawienia niniejszej deklaracji w imieniu producenta
b) Upowazniony do sporzgdzania dokumentacji technicznej

Kompaktowa instrukcja obstugi — MOVIDRIVE® MDX60B/618 43




SEW-EURODRIVE—Driving the world

SEW-EURODRIVE
Driving the world

EURODRIVE
SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
P.O. Box 3023
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Phone +49 7251 75-0

Fax +49 7251 75-1970
sew@sew-eurodrive.com

- www.sew-eurodrive.com
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