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VsSeobecné pokyny
Rozsah této dokumentace

1 VSeobecné pokyny

1.1 Rozsah této dokumentace

Tato dokumentace obsahuje vSeobecné bezpecnostni pokyny a vybér informaci
k pohonum MOVIMOT® MM..D s tfifazovym motorem DT/DV.

Pamatujte, ze tato dokumentace nenahrazuje podrobny navod k obsluze.

Pred zaCatkem prace s pohonem MOVIMOT® MM..D si nejprve prectéte podrobny
navod k obsluze.

Respektujte a dodrzujte informace, pokyny a upozornéni uvedena v podrobném
navodu k obsluze a v navodu k obsluze "Tfifazové motory DR/DV/DT/DTE/DVE, ..".
Je to predpoklad pro bezporuchovy provoz pohonu MOVIMOT® MM..D a pro plnéni
pripadnych narokl vyplyvajicich ze zaruky.

Podrobny navod k obsluze a dalsi dokumentaci k pohonu MOVIMOT® MM..D nalez-
nete ve formatu PDF na pfilozeném CD nebo DVD.

Veskerou technickou dokumentaci spoleénosti SEW-EURODRIVE naleznete
ke stazeni ve formatu PDF na internetovych strankach SEW-EURODRIVE:
www.sew-eurodrive.com.

1.2  Struktura bezpec¢nostnich pokynu
Bezpecnostni pokyny v tomto navodu k obsluze maji nasledujici strukturu:

NCRIETINE A VYSTRAZNE HESLO!

>

Druh nebezpeéi a jeho zdroj.
Mozné nasledky v pfipadé nerespektovani.

Opatreni pro odvraceni nebezpedi.

Piktogram Vystrazné Vyznam Dusledky v pripadé
heslo nerespektovani
Pfiklad: [3:1=4 6B Bezprostfedné hrozici Smrt nebo tézka poranéni
A nebezpedi
/\ A VAROVANI! | Mozna nebezpecna situace Smrt nebo téZka poranéni
VSeobecné nebezpedi
A POZOR! Mozna nebezpelna situace ' Lehké& zranéni
Specifické nebezpedi,
napr. zasazeni elektric-
kym proudem
n STOP! MozZnost vzniku hmotnych Poskozeni systému pohonu nebo jeho
Skod okoli

L
@)
2

e (

UPOZORNENI | Uzite¢ny pokyn nebo tip.
Usnadriuje manipulaci se
systémem pohonu.
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Bezpec€nostni pokyny
VSeobecné

2

2.1

2.2

2.3

VsSeobecné

Bezpecénostni pokyny

Nasledujici zadsadni bezpeénostni pokyny slouzi k zamezeni vzniku hmotnych Skod
a ohroZeni osob. Provozovatel musi zajistit respektovani a dodrZzovani zakladnich bez-
pecnostnich pokynu(. Ujistéte se, ze osoby odpovédné za funkci a provoz zafizeni
a osoby, které na zafizeni pracuji na vlastni odpovédnost, kompletné precetly navod
k obsluze a porozumély mu. V pfipadé nejasnosti, nebo pokud potfebujete dalsi infor-
mace, se obratte na firmu SEW-EURODRIVE.

Nikdy neinstalujte a neuvadéjte do provozu poskozené vyrobky. PoSkozeni, prosim,
neprodlené reklamujte u firmy, které zajiStovala transport.

Béhem provozu se na pohonech MOVIMOT® mohou, v zavislosti na pouzitém stupni
ochrany, vyskytovat sou€asti pod elektrickym napétim, nekryté soucasti a v nékterych
pfipadech také pohyblivé a rotujici souc¢asti a horké plochy.

V pfipadé nedovoleného odstranéni potfebnych krytli, nespravného pouziti, chybné
instalace nebo obsluhy vznika riziko tézkého Urazu nebo zavaznych vécnych Skod.
Dalsi informace jsou obsazeny v dokumentaci.

Cilova skupina

VSechny instalace, uvadéni do provozu, odstrafiovani poruch a udrzbu musi provadét
kvalifikovani elektrotechnici (pfi dodrzovani platnych norem IEC 60364, pfip.
CENELEC HD 384 nebo DIN VDE 0100 a IEC 60664 nebo DIN VDE 0110 a platnych
predpisl o bezpecénosti prace).

Odborniky v oboru elektrotechniky, ve smyslu téchto zakladnich bezpe&nostnich
pokynu, jsou osoby, které jsou seznameny s instalaci, montazi, uvedenim do provozu
a provozem produktu a které maji pfislusnou kvalifikaci, odpovidajici jejich Cinnosti.

VSechny prace v ostatnich oblastech, jako je transport, uskladnéni, provoz a likvidace
musi vykonavat osoby, které byly vhodnym zp(isobem proskoleny.

Pouziti v souladu s uréenym ucelem

Pohony MOVIMOT® jsou sou&asti uréené k montazi do elektrickych strojii a zafizenti.

Pfi montazi do stroju je uvedeni pfevodovych motort MOVIMOT® s integrovanym frek-
vencnim méniem do provozu (ij. zahajeni provozu v souladu s uréenym ucelem)
mozné teprve tehdy, kdyz je zaruCeno, ze dany stroj odpovida pozadavkum evropské
smérnice 2006/42/EG (smérnice o strojnich zafizenich).

Uvedeni do provozu (tj. zahajeni provozu k ur€enému ucelu) je povoleno pouze pfi
dodrzeni smérnice pro zajisténi elektromagnetické kompatibility (2004/108/EG).
Mé&nie MOVIMOT® splfiuji poZzadavky smérnice pro nizka napéti 2006/95/EG. Pro pfe-
vodové motory MOVIMOT® s integrovanym frekvenénim méniCem se pouzivaji normy
uvedené v prohlaseni o shodé.

Technické udaje ainformace o podminkach pfipojeni naleznete na typovém Stitku
a v dokumentaci a je tfeba je bezpodminecné dodrzet.
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2.31

Bezpecnostni pokyny
Transport, uskladnéni

Bezpecénostni funkce

Pfevodové motory MOVIMOT® s integrovanym frekvencnim méni¢em nesméji vykona-
vat zadné bezpecénostni funkce, s vyjimkou pfipadu, kdy jsou pro tyto funkce vyslovné
ur€eny a schvaleny.

Zajistéte, aby u bezpecnostnich funkci byly respektovany udaje uvedené v dodané
technické dokumentaci.

V bezpecénostnich aplikacich se smi pouzivat pouze soucasti, které byly firmou
SEW-EURODRIVE dodany vyslovné v tomto provedeni.

2.3.2 Pouziti u zdvihacich zarizeni

2.4

2.5

2.6

Pfi pouziti ménicu MOVIMOT® u zdvihacich zafizeni je tfeba respektovat specialni kon-
figuraci a nastaveni pro zdvihaci zafizeni podle navodu k obsluze pohonu MOVIMOT®.

Pfevodové motory MOVIMOT® s integrovanym frekvenénim méni¢em se pro zdvihaci
zafizeni nesméji pouzivat ve smyslu bezpeénostnich zafizeni.

Transport, uskladnéni

Instalace

Ridte se pokyny pro transport, skladovani a odborné zachazeni. Je treba dodrzet klima-
tické podminky podle kapitoly "Technické udaje" v navodu k obsluze. Zasroubovana
pfepravni oka je tfeba pevné dotahnout. Jsou dimenzovana na hmotnost pohonu
MOVIMOT®. Nesmi byt pfidavany zadné dalSi zatéze. V pfipadé potfeby je tfeba pouzit
vhodné, dostate¢né dimenzované pfepravni pomucky (napf. lanovody).

Instalace a chlazeni zafizeni musi byt provedeny podle pfedpist uvedenych v pfislusné
dokumentaci.

Ménice MOVIMOT®je tfeba chranit pfed nepfipustnym namahanim.

Pokud neni vyslovné uvedeno jinak, jsou zakazany nasledujici zplsoby pouziti:

» pouziti v oblastech ohroZenych explozi.

» pouziti v prostfedich s vyskytem Skodlivych olejl, kyselin, plyn(, par, prachu, zareni
apod.

« pouziti v nestacionarnich aplikacich, u kterych dochazi ke vzniku silnych mechanic-
kych chvéni a raz(, viz dokumentace.

Elektrické pripojeni

P¥i praci na pfevodovych motorech MOVIMOT® s integrovanym frekvencnim ménicem,
které jsou pod napétim, je tfeba respektovat platné mistni pfedpisy pro prevenci Urazu
(napf. BGV A3).

Elektricka instalace se provadi podle pfisluSnych pfedpist (napf. prufezy kabeld,
pojistek, zapojeni ochrannych vodic¢(). Dal$i pokyny jsou uvedeny v dokumentaci.
Pokyny pro instalaci v souladu se zasadami elektromagnetické kompatibility — jako je
odstinéni, uzemnéni, usporadani filtrd a pokladani vedeni — se nachazeji v dokumen-
taci. Dodrzeni zakonnych limita pro elektromagnetickou kompatibilitu je na zodpovéd-
nosti vyrobce zafizeni nebo stroje.
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Bezpec€nostni pokyny
Bezpecéné odpojeni

Ochranna opatfeni a ochranna zafizeni musi vyhovovat platnym predpisim (napf.
EN 60204 nebo EN 61800-5-1).

Pfed uvedenim pohonu MOVIMOT® do provozu se pro zajisténi izolace musi provést
napétové zkousky podle EN 61800-5-1:2007, kapitola 5.2.3.2.

2.7 Bezpecné odpojeni
Mé&nice MOVIMOT® splfiuji vSechny pozadavky na bezpecné odpojeni vykonovych
i elektronickych pfivodl podle EN 61800-5-1. Pro zajisténi bezpeéného odpojeni musi
i vSechny pfipojené obvody splfovat pozadavky na bezpecné odpojeni.

2.8 Provoz

Zarizeni, do kterych se ménice MOVIMOT® montuji, musi byt v pfipadé potfeby vyba-
vena pfidavnymi kontrolnimi a bezpe€nostnimi prvky v souladu s platnymi bezpe&nost-
nimi ustanovenimi, napf. se zakonem o technickych pracovnich prostfedcich, s pred-
pisy pro prevenci Uraz( atd. U aplikaci se zvySenym potencialnim rizikem muaze byt
nutné pouziti doplfikovych ochrannych opatfeni.

Po odpojeni ménice MOVIMOT®, primyslového distributoru (pokud je pouzit) nebo
modulu sbérnice (pokud je pouzit) od napajeciho napéti se obsluha nesmi ihned dotykat
vykonovych pfivodl a soucasti vedoucich elektricky proud. Hrozi nebezpeci urazu kvuli
nabitym kondenzatorim. Po odpojeni napajeciho napéti pockejte nejméné 1 minutu.
Jakmile jsou k ménici MOVIMOT® pfipojena napdjeci napéti, musi byt pfipojovaci skfin-
ka uzavfiena, tj.:

«  méni¢ MOVIMOT® musi byt pfiSroubovan.

» viko pfipojovaci skfifiky priimyslového distributoru (pokud je pouzit) a modul pri-
myslové sbérnice (pokud je pouZzit) musi byt pfiSroubovany.

» konektor hybridniho kabelu (pokud je pouzit) musi byt zasunut a zaSroubovan.

Pozor: Servisni pfepina¢ pramyslového distributoru (pokud je pouzit) odpojuje od sité
pouze pripojeny pohon MOVIMOT® nebo motor. Svorky priimyslového distributoru jsou
po pfepnuti servisniho pfepinace nadale pfipojeny k napéti.

Zhasnuti provoznich kontrolek a dal$ich indika¢nich prvk( nemusi znamenat, Ze je zafi-
zeni odpojeno od sité a Ze neni pfitomno Zadné napéti.

Mechanické zablokovani nebo aktivace internich bezpeénostnich funkci zafizeni
mohou mit za nasledek zastaveni motoru. Odstranéni pfi€iny poruchy nebo reset
mohou vést k tomu, Ze se pohon samoc€inné znovu rozb&hne. Neni-li to pro pohanény
stroj z bezpecénostnich duvodl pfipustné, odpojte zafizeni od sité, dfive nez zacnete
chybu odstranovat.

Pozor, nebezpeci popaleni: Povrch pohonu MOVIMOT® a externich doplrikd, napf.
chladicich téles a brzdového odporu, mlize mit pfi provozu teplotu vy$si nez 60 °C!

Kompaktni navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D s trifazovym motorem DT/DV




3
3.1

Typova oznaceni
Typovy Stitek motoru (pfiklad)

Typova oznaceni
Typovy stitek motoru (priklad)

( )
SEW -EURODRIVE Bruchsal / Germany @ @
Typ KA77 DT90L4/BMG/MM15/MLU 3~ IEC 34
Nr. 3009818304. 0001. 99 M B3
Kw 1,5 / 50HZ cos 0,99
(OpOHz V 380-500 A 3,50 O
60Hz V 380-500 A 3,50
r/min 22/1400 P 54 Kl F
Bremse V 230 Nm 20 Gleichrichter
kg 73 Ma 665 Nm [ 64,75 :1
\_ Schmierstoff Made in Germany 184103 3.14 )

1996182283

KA 77 DT 90L4 BMG / MM15 / MLU

| Dopliikové provedeni ménice ")

Mé&ni¢ MOVIMOT®

Doplrikové provedeni motoru (brzdy)

Velikost, pocet polt motoru

Konstrukéni fada motoru

Velikost pfevodovky

Konstrukéni fada prevodovky

1) Typovy Stitek znazornuje pouze dopliiky nainstalované z vyroby.
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Typova oznaceni
Typovy Stitek ménice (priklad)

Typovy Stitek ménice (priklad)

LR TR et [T DT

Status: 10 12 -- A-- -- 10 10 12 02/08 444

Typ MM15D-503-00
Sach.Nr. 18215033 Serien Nr.0886946 ar

Eingang / Input Ausgang / Output CHO1
EURODRIVE U- 3380_500VAC U= 3x0V..Uj o 0
f= 50...60Hz N2936

D-76646 Bruchsal = f= 2..120Hz

Made in Germany 1= 3.5AAC I=_4.0AAC ®
MOVIMOT T= -30...40C

Antriebsumrichter ~ P-Motor ~ 1.5kW / 2.0HP c Us
Drive Inverter P-Motor (S3/25%): 2.2kW / 3.3HP

Use 60/75°C copper wire only. Tighten terminals to 13,3in. - ibs.(1.5 Nm)

Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 5000ms

MM 15D - 503 - 00

| Provedeni (00 = standardni)

Zpusob zapojeni (3 = tfifazové)

Pfipojovaci napéti
(50 = AC 380-500 V)
(23 = AC 200-240 V)

Verze D

Vykon motoru (15 = 1,5 kW)

Typova fada MOVIMOT®

Identifikace zafizeni

1957927307

Identifikace zafizeni [1] na horni strané ménice MOVIMOT® poskytuje informaci o typu

ménice [2], objednacim &isle ménice [3] a vykonu [4].

(21— MM03D-503-00
(31 —18214991/0.3 7KW [4]
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3 Typova oznaceni

Provedeni "montaz pobliz motoru"

3.4 Provedeni "montaz pobliz motoru”
Nasledujici obrazek znazorfuje pfiklad (vzdalené) montaze pobliz motoru pro ménic
MOVIMOT® s pfisluSnym typovym Stitkem a typovym oznadenim:

]
D-TEE4E Bruchsal
Made in Germany

Nr.: 01.12345

E movimoT
Typ: MM15D-503-00/0/P21A/RO1A/APG4

67890.0004.03
TR T

90

457921547

MM15D-503-00/0/P21A/RO1A/APG4

\— Konektor pro spojeni s motorem

Provedeni pfipojovaci skfinky

Adaptér pro montaz pobliz motoru (vzdalenou)
21 = konstrukéni velikost 1
22 = konstrukéni velikost 2

Zpusob pfipojeni

1=A

Mé&nic MOVIMOT®
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Mechanicka instalace
Prevodovy motor MOVIMOT®

4 Mechanicka instalace
4.1 Prevodovy motor MovimoT®

4.1.1 Drive nez zacnete
Pohon MOVIMOT® muzete montovat pouze tehdy, pokud:
* se shoduji udaje na typovém Stitku pohonu s parametry napétove sité,

* pohon neni poskozeny (neni ziejmé zadné poskozeni zplisobené prepravou nebo
skladovanim),

* je zajisténo spInéni nasledujicich pfedpokladu:

— Teplota okoli odpovida udajim uvedenym v kapitole "Technické udaje" v navodu
k obsluze. Méjte na paméti, Ze teplotni rozsah pfevodovky mize byt omezen, viz
navod k obsluze pfevodovky.

— Nesmi byt pfitomny zadné oleje, kyseliny, plyny, pary, zafeni apod.

Tolerance pfi Nasledujici tabulka znazorfiuje pfipustné tolerance koncl hfideld a pFirub pohonu
montaznich MOVIMOT®.
pracich - -

Konec hridele Priruby

Tolerance priméru podle EN 50347 Tolerance souososti okraji podle EN 50347

* 1SOj6ud<26mm + 1SOj6u@<250 mm

* ISOk6 u@ <38 mmaz=48 mm * 1SOh6ud>300mm

* ISOmM6ud>55mm

« Stfedici otvor podle DIN 332, tvar DR..
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4 Mechanicka instalace
Ptevodovy motor MOVIMOT®

4.1.2 Instalace pohonu MOVIMOT®
Pfi montazi pohonu MOVIMOT® respektujte nasledujici pokyny:

STOP!

Stupen ochrany uvedeny v technickych udajich plati pouze pro spravné namontovany
mé&ni¢é MOVIMOT®.

Pokud méni¢ MOVIMOT® vyjmete z pfipojovaci skfifky, muze dojit k jeho poskozeni
vlivem vlhkosti nebo prachu.

+ Pokud je méni¢ MOVIMOT® odpojen od pfipojovaci skfifiky, zajistéte jeho ochranu.

Pohony MOVIMOT® se smi montovat pouze v pracovni poloze, uvedené na typovém
Stitku motoru, na rovnou, torzné tuhou zakladovou konstrukci, ktera tlumi chvéni.

Konce hfidelt dukladné ocistéte od antikoroznich prostfedk(l (pouzijte bézné roz-
poustédlo). Rozpoustédlo nesmi proniknout k loziskim a k tésnicim krouzkim —
nebezpedi poskozeni materialu!

Mé&ni¢ MOVIMOT® a motor peclivé ustavte, aby nedochazelo k nepfipustnému
namahani hfideld motoru (respektujte pfipustné radialni a axialni sily!)
Zabrarite razam a uderdm na konce hfideld.

U vertikalni pracovni polohy je tfeba zafizeni chranit zakrytim proti vniknuti cizoro-
dych téles nebo kapaliny!

Dbejte na ni¢im neomezeny pfivod chladiciho vzduchu, neni mozné znovu nasavat
teply vzduch odvadény od jinych agregatu.

Soucasti, které se na hfidel upeviuji dodateéné pomoci polovi¢ni licované drazky,
je tfeba vyvazit poloviénim licovanym perem (vystupni hfidele jsou vyvazeny pomoci
polovi¢niho licovaného pera).

Otvory pro zkondenzovanou vodu jsou uzavieny plastovymi zatkami a smi se otevi-
rat pouze v pfipadé potfeby.

Oteviené otvory pro kondenzat nejsou pfipustné. Pokud jsou otvory pro kondenzat
oteviené, pozbyvaji vysSi stupné ochrany platnost.

4.1.3 Instalace ve vlhkych prostorach nebo na volném prostranstvi

Pfi montazi pohonu MOVIMOT® ve vinkych prostorach nebo na volném prostranstvi
respektujte nasledujici pokyny:

12

Pro kabelové pfivody pouzivejte odpovidajici kabelova Sroubeni (v pfipadé potfeby
pouzijte redukce).

Zavity kabelovych spojek a zaslepovacich zatek pretfete tésnici hmotou a peclivé
dotahnéte — poté je znovu pretrete.

PFivody kabell dobfe utésnéte.

Tésnici plochy ménice MOVIMOT® pred opétovnou montazi dobfe ocistéte.
Pokud doslo k poskozeni ochranného natéru proti korozi, provedte jeho opravu.
Pfrekontrolujte pfipustnost stupné ochrany podle typového Stitku.
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Mechanicka instalace
Montaz méniée MOVIMOT® pobliz motoru

4.2 Montédz méniée MOVIMOT® pobliz motoru

Nasledujici obrazek znazorfiuje upeviiovaci rozméry pro (vzdalenou) montaz meénice
MOVIMOT®:

458277771
A B
MM03D503-00-MM15D-503-00
MM03D233-00-MM07D-233-00 140 mm 65 mm
MM22D503-00-MM40D-503-00
MM11D233-00-MM22D-233-00 170 mm 65 mm
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Mechanicka instalace
Utahovaci momenty

4.3 Utahovaci momenty

431 Méni¢ MOVIMOT®

Srouby pro upevnéni ménice MOVIMOT® utahujte kfizem utahovacim momentem
3,0 Nm (27 Ib.in).

458577931

4.3.2 Uzaviraci Srouby
Utahnéte uzaviraci Srouby potenciometru f1 a pfipojky X50 momentem 2,5 Nm (22 Ib.in).

458570379

4.3.3 Kabelova Sroubeni
U kabelovych Sroubeni bezpodmineéné dbejte udaju vyrobce.
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Mechanicka instalace 4
Utahovaci momenty

4.3.4 Uzaviraci Srouby pro kabelové privody
Uzaviraci Srouby dotahnéte momentem 2,5 Nm (22 Ib.in).

iy

P
(g,

322777611
4.3.5 Utahovaci momenty svorek
Pfi instalaénich pracich respektujte nasledujici utahovaci momenty svorek:
(1
TS -
o
(2] (3] [4] (3]
1999952907

[1] 0,5-0,7 Nm (4—6 Ib.in)
[2] 0,5-0,7 Nm (4-6 Ib.in)
[3] 0,8-1,5 Nm (7—10 Ib.in)
[4] 1,2-1,6 Nm (11-14 Ib.in)
[5] 2,0-2,4 Nm (1821 Ib.in)
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Elektricka instalace
Predpisy pro instalaci

5 Elektricka instalace
5.1  Predpisy pro instalaci
5.1.1 Pripojeni sitovych privodi
+ Jmenovité napéti a frekvence ménice MOVIMOT® se musi shodovat s parametry
napajeci sité.
» Prifez kabelu: podle vstupniho proudu Inety PFfi jmenovitém vykonu (viz navod
k obsluze, kapitola "Technické udaje").
» Pripustny prufez kabelu svorek MOVIMOT® (neplati pro pramyslové distributory).

Vykonové svorky
1,0 mm?= 4,0 mm? (2 x 4,0 mm?)
AWG17-AWG10 (2x AWG10)

Ridici svorky
Jednozilovy vodi¢ Ohebny vodic¢ Vodi¢ s koncovou Vodi¢ s koncovou
(holy drat) (holy pramen) objimkou zily bez | objimkou zily s izo-
izolaéniho limce laénim limcem
0,5 mm2—1 ,0 mm? 0,5 mm2—0,75 mm?
AWG20-AWG17 AWG20-AWG19

PFipojujte pouze jednodratové vodice nebo flexibilni vodi¢e s koncovymi objimkami Zil nebo

bez nich (DIN 46228 ¢ast 1, material E-Cu).

« Prfipustna délka koncové objimky Zil: nejméné 8 mm

» Pouzivejte koncové objimky Zil bez izolacniho limce (DIN 46228 ¢ast 1, material
E-CU).

+ Na zacatek sitovych pfivodl za odbockou ze sbérné listy nainstalujte pojistky, viz
kap. "Pfipojeni ménice MOVIMOT®-zakladni zafizeni". Pro F11/F12/F13 pouzivej-
te pouze tavné pojistky s charakteristikou D, DO, NH nebo jisti¢ vedeni. Dimenzovani
ochrany v souladu s prafezem kabelU.

»  SEW doporucuje pouzit v napétovych sitich s neuzemnénym nulovym bodem (sité

IT) hlida¢ izolace, vyuzivajici méfici metodu Pulscode. Zabranite tim zbyteCnému

spinani zafizeni na kontrolu izolace vlivem kapacity ménic¢e vici zemi.
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Elektricka instalace 5
Pfedpisy pro instalaci

5.1.2 Jisti¢ svodového proudu

» Konvencéni ochranny spina¢ svodového proudu neni pfipustny jako ochranné zafize-
ni. Jako ochranné zafizeni je mozné pouzit spinace chybového proudu citlivé na
veSkeré proudy (spoustéci proud 300 mA). PFfi normalnim provozu ménice
MOVIMOT® mohou vzniknout svodové proudy > 3,5 mA.

+ SEW-EURODRIVE doporucuje nepouzivat ochranné spinace svodového proudu.
Pokud je nicméné pouziti ochranného spinace svodového proudu (FI) pro pfimou
nebo nepfimou ochranu proti dotyku pfedepsano, je tfeba dbat na nasledujici upo-
zornéni podle EN 61800-5-1:

A VAROVANI!

Je pouzit ochranny spina¢ svodového proudu chybného typu.

Smrt nebo tézka poranéni.

Mé&ni& MOVIMOT® muze vytvorit stejnosmérny proud v zemnicim vodiéi. Pokud se pro
ochranu v pfipadé pfimého nebo nepfimého dotyku pouZziva ochranny spina¢ svodo-
vého proudu (Fl) je na strané napajeni ménice MOVIMOT® piipustny pouze jeden
ochranny spina¢ svodového proudu typu B.

5.1.3 Sitovy stykac

+ Jako sitové stykaCe pouzivejte pouze stykaCe spotiebni kategorie AC-3
(EN 60947-4-1).

STOP!

» Sitovy styka¢ K11 (schéma (— str. 20)) nepouzivejte pro impulzovy provoz, ale
pouze pro zapnuti a vypnuti méniCe. Pro impulzovy provoz vyuZivejte pfikazy
"CW/stop" nebo "CCW/stop" (vpravo/stop nebo vievo/stop).

» U sitového stykace K11 zachovejte minimalni vypinaci dobu 2 s.

5.1.4 Instalace v souladu se zasadami elektromagnetické kompatibility

A VAROVANI!

Tento pohonovy systém neni uréen k provozu v otevienych nizkonapétovych sitich,
které napajeji obytné oblasti.

Ve smyslu zakona o elektromagnetické kompatibilité neni mozné provozovat frekvenéni
ménice samostatné. Teprve po zapojeni do pohonového systému je mozné je hodnotit
z hlediska elektromagnetické kompatibility. Shoda se potvrzuje pro konkrétni popsany

UPOZORNENI
® + Jedna se o produkt s omezenou dostupnosti podle IEC 61800-3. Tento vyrobek
muze vyvolavat elektromagnetické ruseni. V takovych pfipadech maze pro provo-
1 zovatele vzniknout povinnost, provést potfebna opatfeni.

* Podrobné pokyny ohledné instalace v souladu se zasadami elektromagnetické
kompatibility naleznete v dokumentu "Elektromagneticka kompatibilita v technice
pohon(" firmy SEW-EURODRIVE.
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5 Elektricka instalace
Predpisy pro instalaci

5.1.5 Pokyny ohledné pfipojeni zemniciho vodi¢e (PE)

18

/N

A NEBEZPECI!

Chybné pfipojeni vodi¢e PE.
Smrt, tézka poranéni nebo hmotné Skody vlivem elektrického proudu.

» Prfipustny utahovaci moment pro Sroubeni je 2,0-2,4 Nm (18-21 Ib.in).
* U pfipojky PE prosim dbejte na nasledujici pokyny.

Nepripustna montaz Doporuceni: Montaz u pripojky s masivnim
Montaz s kabelem ukonéenym dratovym vodiéem
vidlicovym okem Pripustné pro prarezy max. do 2,5 mm?

Pripustné pro vSechny priifezy

323042443

M5

<

.40

323034251 323038347

[1] Vidlicova kabelova koncovka vhodna pro Srouby M5 ochranné zemé (PE)

Pfi normalnim povozu mohou vzniknout svodové proudy = 3,5 mA. Pro spinéni normy

EN 61800-5-1 je tfeba respektovat nasledujici zasadu:

* Druhy vodi¢ PE o prafezu sitovych pfivod{l pfipojujte paralelné se zemnicim vodi-
¢em pres oddélené svorky nebo pouzijte médény ochranny vodi¢ o prafezu 10 mm?2.
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Elektricka instalace
Pfedpisy pro instalaci

5.1.6 Nadmofiska vyska nad 1 000 m n. m.
Pohony MOVIMOT® se sitovym napétim v rozsahu od 200 do 240 V nebo 380 az 500 V
je mozné pfi spIinéni nasledujicich okrajovych podminek instalovat v nadmofskych vys-
kach od 1 000 m do max. 4 000 m.")

Dlouhodoby jmenovity vykon se omezuje kvli zhorSenému chlazeni ve vyskach nad
1 000 m (viz navod k obsluze, kapitola "Technické udaje").

Od nadmoiské vysky 2 000 m staci vzdusné drahy a drahy plazivych proudt jen pro
kategorii pfepéti 2. VyZaduje-li instalace kategorii pfepéti 3, je tfeba pfidavnou
externi pfepétovou ochranou zajistit, aby prepétoveé Spicky nepfesahovaly 2,5 kV
(faze-faze ani faze-zemé).

Pokud je pozadovano bezpecné elektrické odpojeni, musi byt ve vyskach nad
2000 m n. m. realizovdano mimo vlastni zafizeni (BezpeCné elektrické odpojeni
podle EN 61800-5-1).

V instalaénich vyskach od 2 000 m do 4 000 m n. m. se pfipustna jmenovita napéti
sité snizuji nasledujicim zplsobem:

— 06V na kazdych 100 m pfi MM..D-503-00

— 03V nakazdych 100 m pfi MM..D-233-00

5.1.7 Pripojeni napajeciho napéti 24 V

5.1.8 Binarni rizeni

Napajejte ménié MOVIMOT® bud pres externi napéti 24 V DC, nebo prostfednictvim
doplfikd MLU..A nebo MLG..A.

Pfipojte potfebna Fidici vedeni.

Jako fidici vedeni pouzivejte stinéné kabely a pokladejte je oddélené od sitovych
privodd.

5.1.9 Instalace v souladu s UL

Pro pfipojeni pouzivejte pouze médéné kabely s teplotnim rozsahem 60 / 75 °C.

Pfipustné utahovaci momenty vykonovych svorek MOVIMOT® ¢&ini: 1,5 Nm
(13 Ib.in).

Pfipustné sitové napéti ¢ini 500 V (méni¢ na 400 / 500 V) resp. 240 V (méni¢ na
230 V). Informace ohledné nejvys$Sich pfipustnych parametri zkratovych proudu
napajeci sité a predfazenych ochran naleznete na typovém Stitku ménice
MOVIMOT®.

UPOZORNENi

Jako zdroj externiho napéti 24 V DC pouzivejte pouze prezkouSena zafizeni
s omezenym vystupnim napétim (U = 30V DC) a omezenym vykonem
(P <100 VA).

Certifikace UL plati pouze pro provoz v napétovych sitich s napétim proti zemi
maximalné do 300 V. Certifikace UL neplati pro provoz v napétovych sitich bez

uzemnéného nulového bodu (sité IT).

Maximalni nadmorska vyska je omezena drahami plazivych proudl a zapouzdfenymi soucastkami, jako
jsou napf. elektrolytické kondenzatory.

Kompaktni navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D s trifazovym motorem DT/DV
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Elektricka instalace
Pfipojeni ménice MOVIMOT®

5.2  Pripojeni méniée MOVIMOT®

L1 Funkce svorek vpravo/stop + vlevo/stop
L2 u binarniho fizeni:
L3
= >
= )l Rl
| H H F11/F12/F13 " .
| _
VY
1 Smér otaceni Smeér otaceni
| vpravo je aktivni vlevo je aktivni
1
A
_:_ =SS : Funkce svorek f1/f2:
= : MOVIMOT®
> AN
! I ¢ Gl=
! N [ ] b
: T T
1
I
:
| Pozadovana Pozadovana
\ hodnota f1 hodnota f2
! aktivni aktivni
1
: Funkce svorek vpravo/stop + vievo/stop
: u fizeni pres rozhrani RS-485 / sbérnici:
]
BMG |, o zl |CIC Oba sméry otaceni
! @ N - jsou uvolnény
. £ msET B |2
X N, O, o,
! 11
: . . x
| ‘ Je uvolnéno pouze otaceni vpravo
! 1y zl ICG
| N x| - Zadani pozadovanych hodnot pro
: > @ Gl o 2 bld otacCeni vlevo vede k zastaveni
LS ol = T Y| P pohonu
N o XX T
+ Je uvolnéno pouze otaceni vievo
| | > C (:
1 1 24 Vpg N rl Zadani po3 ,
. / adani pozadovanych hodnot pro
otaceni vpravo vede k zastaveni
BW [6] pohonu
2000232971 Pohon je blokovan nebo se zastavi
2zl ICG
N (e |
[1] Napajeni 24 V DC (externi nebo doplnék MLU..A / MLG..A)
[2] Vpravo/stop
[3] Vlevo/stop
[4] Pfepinani pozadovanych hodnot f1/f2
[5] Pohotovostni hlaseni (kontakt uzavien = pfipraveno k provozu)
[6] Brzdovy odpor BW..

(pouze u pohonu MOVIMOT® bez mechanické brzdy)
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Elektricka instalace
Spojeni mezi ménifem MOVIMOT® a motorem pfi montazi v blizkosti motoru

5.3  Spojeni mezi méni¢em MOVIMOT® a motorem p#i montazi v blizkosti motoru

Pfi (vzdalené) montazi ménice MOVIMOT® pobliz motoru je propojeni s motorem
zajiStovano pomoci standardizovaného kabelu (hybridni kabel).

Pro spojeni mezi ménicem MOVIMOT® a motorem smi byt pouzivany pouze hybridni
kabely SEW-EURODRIVE.

Na strané ménice MOVIMOT®jsou mozna nasledujici provedeni:
*+ A: MM../P2.A/RO.A/APG4
+ B: MM../P2.A/RE.A/ALA4

U provedeni APG4 jsou podle pouzitého hybridniho kabelu nasledujici moznosti propo-
jeni s motorem:

Provedeni A1 A2 A3 A4

MOVIMOT® APG4 APG4 APG4 APG4

Motor Kabelové Sroubeni, ASB4 APG4 IS

svorky

Hybridni kabel 0186742 3 0593 076 6 01867415 08163251 A
0816 326 X A
05932785 .«
0593 7558 L

A1

v

A\

2

D)) Dl

A4

/IIII'////
Y/

[

2000749067
[1] PFipojeni pfes svorky
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Elektricka instalace

Spojeni mezi ménifem MOVIMOT® a motorem pfi montazi v blizkosti motoru

U provedeni ALA4 jsou podle pouzitého hybridniho kabelu nasledujici moznosti propo-

jeni s motorem:

Provedeni B1 B2
MOVIMOT® ALA4 ALA4
Motor Kabelové Sroubeni / svorky ASB4
Hybridni kabel 0817 948 4 0816 208 5

0,
‘ \%

i)

B1

/IIII'////

[

[1] PFipojeni pfes svorky

>
NN
N
N
N 7
N O
N\ ALA4

4

L) AsB4
2000812811
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Elektricka instalace

Spojeni mezi ménifem MOVIMOT® a motorem pfi montazi v blizkosti motoru

5.3.1 Pripojeni hybridniho kabelu

Nasledujici tabulka znazorfiuje zapojeni zil hybridniho kabelu s objednacim Cislem
0 186 742 3 a 0 817 948 4 a pfisludné svorky motoru DT/DV:

Svorka motoru DT/DV

Barva zily / Oznaceni hybridniho kabelu

U1 ¢erna / U1
V1 ¢erna / V1
w1 ¢erna / W1
4a Cervena /13
3a bila/ 14

5a modra / 15
1a ¢erna /1

2a cerna /2

Pripojeni vodice PE

zeleno-Zluta + konec zily (vnitfni stinéni)

Nasledujici obrazek znazorfiuje pfipojeni hybridniho kabelu na svorkovou skfifku

motoru DT/DV.

pE | GNYE
BK/W1
BK/V1
BK/U1
e @
¢ 1[a] 2 @@@a
BU
RD PRI IR
WH | SRR e
Dl
BK/2
BK/1
)\ w2 U2 V2 f
Ul V1wl
O O O
2000865419
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Uvedeni do provozu
Dulezité pokyny pro uvedeni do provozu

6 Uvedeni do provozu
6.1 Dulezité pokyny pro uvedeni do provozu

A NEBEZPECI!

Pted odpojenim/nasazenim mé&nite MOVIMOT® je tieba jej odpojit od sité. Nebezpeé-
na napéti se mohou vyskytovat az minutu po odpojeni od sité.

Smrt nebo vazna zranéni v disledku zasazeni elektrickym proudem.

* Odpojte pohon MOVIMOT® pomoci vhodného externiho odpojovaciho zafizeni od
napéti a zajistéte jej proti neumysinému pfivedeni napajeciho napéti.

* Poté vyckejte nejméné 1 minutu.

Povrch pohonu MOVIMOT® a externich doplrika, napf. brzdového odporu (zejména
chladiciho télesa), mize mit béhem provozu vysokou teplotu.

Nebezpeci popaleni.

« Pohonu MOVIMOT® a externich dopliikl se dotykejte pouze tehdy, kdyz jsou
dostate¢né ochlazené.

UPOZORNENI
* Pfed uvedenim do provozu sejméte ze stavové kontrolky LED ochrannou krytku pro
lakovani.

» Pred uvedenim do provozu sejméte z typovych stitk(l ochrannou félii pro lakovani.
« Prekontrolujte, zda jsou fadn& namontovany vSechny ochranné kryty.
+ U sitového stykace K11 je tfeba dodrzet minimalni vypinaci dobu 2 sekundy.
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Uvedeni do provozu (‘CD

Popis ovladacich prvku @

6.2 Popis ovladacich prvku

6.2.1 Potenciometr pozadovanych hodnot f1

Potenciometr pozadovanych hodnot f1 ma v zavislosti na provoznim rezimu ménice
MOVIMOT® riizné funkce:

* Binarni fizeni: Nastaveni pozadované hodnoty 1
(voli se pomoci svorky f1/f2 = "0")

+ Rizeni pfes RS-485: Nastaveni maximalni frekvence f,x
4
f[Hz] 1001
754
)
SO
— -
21 »
0 [
[1] Nastaveni potenciometru 329413003
STOP!

Stupen ochrany uvedeny v technickych udajich plati pouze tehdy, pokud jsou uzaviraci
Srouby potenciometru poZzadovanych hodnot a diagnostického rozhrani X50 spravné
namontovany.

V pfipadé chybgjicich nebo ch%bné namontovanych uzaviracich Sroubd maze dojit
k poskozeni ménice MOVIMOT™.

* Znovu na8roubujte uzaviraci Sroub potenciometru pozZadovanych hodnot f1
s tésnénim.

6.2.2 Prepinac f2
Pfepinac f2 ma v zavislosti na provoznim rezimu ménice MOVIMOT® rtizné funkce:

* Binarni fizeni: Nastaveni pozadované hodnoty 2
(voli se pfes svorku f1/f2 ="1")

+ Rizeni pfes RS-485: Nastaveni minimalni frekvence fi,

Prepinac f2

N
N
w
N
(@]
(o]
~
(o]
(o]

Poloha prepinace 10

Pozadovana hodnota f2 [Hz] 5 7 10 15 /20 25 35 50 60 70 100

Minimalni frekvence [Hz] 2 5 7 10 12 |15 20 25 30 35| 40

6.2.3 Prepinac t1
Pfepinac t1 slouzi k nastaveni zrychleni pohonu MOVIMOT®.

Cas rampy se vztahuje ke kroku pozadovanych hodnot 1 500 min~! (50 Hz).
% Pirepinac t1
g Poloha prepinace 0 1 2 3 4 5 10
bt Cas rampy t1 [s] 01 02 03 0507 1 2 3 5 7 10
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Uvedeni do provozu
Popis ovladacich prvku

6.2.4 Priepinace DIP S1 a S2

626648587
Piepinaé DIP S1:
s1 1.2 3 4 5 6 7 8
Vyznam Binarni kédovani Ochrana Vykonovy Frekvence Tlumeni
Adresa zarizeni motoru stupen PWM chodu
RS-485 motoru naprazdno
20 21 22 23
Motor "
; proménna
ON 1 1 1 1 Off OJgden .. (16, 8, 4 kHz) On
stuperi mensi
Motor pfi-
OFF 0O 0 0 o On zpasoben 4 kHz Off
Prepinac DIP S2:
S2 1 2 3 4 5 6 7 8
Vyznam Typ motoru Brzdit- Provozni | Sledovani Doplrikové funkce -
odbrzdit rezim otacek binarni kodovani
peza 20 21 22 23
uvolnéni
Motor
ON SEW-DZ" On u/f On 1 1 1 1
OFF Motor IEC Off VFC Off 0 0 0 0

1) k dostani pouze v Brazilii

STOP!

Sila na prepnuti pfepinace DIP nesmi byt vétSi nez 5 N.

Pfepinace DIP pfepinejte pouze pomoci vhodného nastroje, napf. plochého Sroubova-
ku s Sifkou bfitu < 3 mm.
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Uvedeni do provozu (‘CD 6

Popis prepinacu DIP S1 @

6.3 Popis prepinac¢u DIP S1
6.3.1 Prepinace DIP S1/1-S1/4
Volba adresy RS-485 méniée MOVIMOT® pomoci binarniho kédovani

E:reas":cké 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
S1/1 -/ X -/ X -/ X/ - X -/ X -/ X -/ X -]X
s1/2 - - X X - -/X X - - X x - - x x
S$1/3 - - -/ - X X|/X X - -/ - -/ X X X X
s1/4 - - - - - - - - X X X X X X x x
X =ON
- =OFF
Podle ovladani méniée MOVIMOT® zvolte nasledujici adresy:
Rizeni Adresa RS-485
Binarni fizeni 0
Pfes obsluzné zafizeni (MLG..A, MBG..A) 1
Pfes rozhrani pramyslové sbérnice (MF..) 1
Pfes MOVIFIT® MC (MTM..) 1
Pres rozhrani primyslové sbérnice s integrovanym malym fizenim (MQ..) 1 az 15
Pfes master RS-485 1az15

6.3.2 Prepinac DIP S1/5
Ochrana motoru zapnuta/vypnuta

Pfi (vzdalené) montazi ménite MOVIMOT® pobliz motoru je tfeba deaktivovat ochranu
motoru.

Aby byla pfesto zajiSténa bezpeénost motoru, je tfeba pouzit snimac TH (bimetalovy hli-
dac teploty). Snimac TH pfitom otevre pfi dosazeni jmenovité teploty odezvy obvod sni-
mace (viz pfiru¢ku priimyslového distributoru).
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6 (‘CD Uvedeni do provozu

@ Popis prepinacu DIP S1

6.3.3 Prepinaé DIP S1/6
Nizsi vykonovy stupen motoru
« Pfepina& DIP umoZhuje pfi aktivaci pfifadit ménic MOVIMOT® motoru, ktery je o jeden
vykonovy stupert mensi. Jmenovity vykon pfistroje pfitom z{istane nezménény.
» Pfi pouziti motoru s nizSim vykonem se mulze zvySit schopnost pohonu pracovat
pfi pretizeni, nebot ménic MOVIMOT®je z pohledu motoru o jeden vykonovy stupen

nad optimalni hodnotou. Kratkodobé tak mulze pusobit vy$si proud, ktery ma za
nasledek vys$Si momenty.

+ Ugelem prepinade S1/6 je kratkodobé vyuziti $pickového momentu motoru. Prou-
dové omezeni pfislusného pfistroje je nezavisle na poloze prepinale stale stejné.
Ochranna funkce motoru se pfizplsobuje poloze prepinace.

* V tomto provoznim rezimu S1/6 = "ON" neni mozna ochrana motoru proti pfeklopeni.

MOVIMOT® Pfifazeny motor 230/400 V, 50 Hz

Ménié 266/460 V, 60 Hz
MM..D-503-00 $1/6 = OFF $1/6 = ON
380-500 V A A A A
MMO03D-503-00 DT71D4 DR63L4") DR63L4") -
MMO05D-503-00 DT80K4 DT71D4 DT71D4 DFR63L4"
MM07D-503-00 DT80N4 DT80K4 DT80K4 DT71D4
MM11D-503-00 DT90S4 DT80N4 DT80N4 DT80K4
MM15D-503-00 DT90L4 DT90S4 DT90S4 DT80N4
MM22D-503-00 DV100M4 DT90L4 DT90L4 DT90S4
MM30D-503-00 DV100L4 DV100M4 DV100M4 DT90L4
MM40D-503-00 - DV100L4 DV100L4 DV100M4
MOVIMOT® Prifazeny motor 230/460V, 60 Hz . L/ L\
Ménié

MM..D-233-00 $1/6 = OFF $1/6 = ON
200-240 V A A A A
MMO03D-233-00 DT71D4 DR63L4")
MM05D-233-00 DT80K4 DT71D4
MM07D-233-00 DT80N4 DT80K4
MM11D-233-00 DT90S4 DT80N4
MM15D-233-00 DT90L4 DT90S4
MM22D-233-00 DV100M4 DT90L4

1) mozné pouze pfi vzdalené montazi
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Uvedeni do provozu
Popis prepinacu DIP S2

C &9,

@7

6.3.4 Piepinaé DIP S1/7
Nastaveni maximalni frekvence PWM
» PFi nastaveni prepinace DIP S1/7 = "OFF" pracuje MOVIMOT® s frekvenci PWM
4 kHz.
» Pfi nastaveni pfepinace DIP S1/7 = "ON" pracuje MOVIMOT® s frekvenci PWM
16 kHz (nehluéné) a v zavislosti na teploté chladiciho télesa a na zatizeni ménice
postupné pfepina na nizsi taktovaci frekvence.
6.3.5 Piepinac¢ DIP S1/8
Tlumeni chvéni pfi chodu naprazdno (S1/8 = "ON")
Pfi tomto nastaveni prepinace DIP S1/8 snizuje uvedena funkce rezonanéni chvéni pfi
chodu naprazdno.
6.4 Popis prepinacu DIP S2
6.4.1 Prepinac DIP S2/1
Typ motoru
* U motort IEC a NEMA musi byt pfepina¢ DIP S2/1 stale v poloze "OFF".
* U motort DZ s jmenovitym napétim 220/380 V, 60 Hz (dostupné pouze v Brazilii)
musi byt pfepina€ DIP vzdy nastaven na "ON".
6.4.2 Prepinac DIP S2/2
Odbrzdéni brzdy bez uvolnéni
Pfi aktivovaném pfepinaci S2/2 = "ON" je odbrzdéni brzdy mozné i tehdy, pokud neni
pohon uvolnén.
Pfi provozu ve zdvihacim zafizeni tato funkce neni G¢inna.
Funkce pfi PFi binarnim Fizeni je mozné brzdu odbrzdit dosazenim signalu na svorku f1/f2 pfi spl-
binarnim Ffizeni néni nasledujicich pozadavku:
Stav svorek Stav uvolnéni | Chybovy stav | Funkce brzdy
R(y Le) f1/f2
""" "0" "o" Zafizeni Zadna chyba Brzda je fizena z ménice
"o" " uvolnéno zarizeni MOVIMOT®, pozadovana
hodnota 1
""" "o" """ Zarizeni Z&dna chyba Brzda je fizena z ménice
"0" " uvolnéno zafizeni MOVIMOT®, pozadovana
hodnota f2
""" """ "o" Zarizeni neni Z4dna chyba Brzda je zabrzdéna
"o" "o" uvolnéno zatizeni
""" " """ Zaftizeni neni Z4dna chyba Brzda je zabrzdéna
uvolnéno zafizeni
"0" "o" " Zatizeni neni | Zadna chyba | Brzda je oteviena pro
uvolnéno zarizeni manualni ovladani
VSechny ostatni stavy Zaftizeni neni Chyba zafizeni | Brzda je zabrzdéna
uvolnéno
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Popis prepinacu DIP S2

e W@
O,

Funkce pfi Fizeni

PFi fizeni pfes RS-485 dochazi k otevfeni brzdy prostfednictvim pokyn( v fidicim slové:

pres RS-485
Master MOVIMOT®
e Po Po s bo o oe | PO
'ﬂ'rrr|r' | Po1 | Po2 | PO3
[ e [ e | p3
- PI

3
329547915

PO = vystupni procesni data
PO1 = fidici slovo

PO2 = otacky [%]

PO3 = rampa

DO = digitalni vystupy

PI = vstupni procesni data

PI1 = stavové slovo 1

P12 = vystupni proud

PI3 = stavové slovo 2

DI = digitalni vstupy

Pomoci bitu 8 v fidicim slové je mozné brzdu za nasledujicich pfedpokladt odbrzdit:
Zakladni ridici blok

15 |14 |13 |12 |11 |10 [ 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

Ridici slovo

[T 10" = uvolnéni
jinak zastaveni

Bit | Bit neni "t = neni

, 1)
nenf obsazeno "9" | "8" |obsazeno' [Reset| obsazeno’

LVirtuéIni svorky pro odbrzdéni brzdy bez uvolnéni
pohonu

Virtualni svorka pro uzavieni brzdy a zablokovani
koncového stupné, ridici prikaz "stop"

1) Doporuéeni pro v8echny neobsazené bity = "0"

30

Stav Chybovy stav Stav bitu 8 Funkce brzdy
uvolnéni v fidicim slové

Zarizeni Z4dna chyba zafizeni / "o" Brzda je fizena méni-
uvolnéno Zadny timeout komunikace gem MOVIMOT®
Zafizeni Z&dna chyba zafizeni / " Brzda je fizena méni-
uvolnéno Zadny timeout komunikace gem MOVIMOT®
Zafizeni neni  Zadna chyba zafizeni / "0" Brzda je uzaviena
uvolnéno Zadny timeout komunikace

Zarizeni Zadna chyba zafizeni / " Brzda je oteviena pro
neni zadny timeout komunikace manualni ovladani
uvolnéno

Zafizeni neni | Chyba zafizeni / "1" nebo "0" Brzda je uzaviena
uvolnéno timeout komunikace
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Popis prepinacu DIP S2 @
Volba Volba pozadovanych hodnot pfi binarnim Fizeni podle stavu svorky f1/f2:
poZadovanych — — -
hodnot pFi Stav uvolnéni Svorka f1/f2 Aktivni pozadovana hodnota ‘
binarnim Fizeni Zafizeni uvolnéno | Svorka f1/f2 ="0" Potenciometr pozadovanych hodnot f1 aktivni
Zafizeni uvolnéno | Svorka f1/f2 ="1" Potenciometr pozadovanych hodnot f2 aktivni
Pokud pristroj Pokud pfistroj neni pfipraven k provozu, je brzda nezavisle na nastaveni svorky f1/f2
neni pfipraven nebo bitu 8 v fidicim slové vzdy uzaviena.
k provozu
Kontrolka LED Stavova kontrolka LED periodicky rychle blika (t,,, : t;sr = 100 ms : 300 ms), pokud byla
brzda oteviena pro manualni ovladani. Plati to jak pro binarni fizeni, tak i pro fizeni pfes
RS-485.
6.4.3 Piepinac DIP S2/3

Provozni rezim

» Prepinac¢ DIP S2/3 = "OFF": Provoz VFC pro ¢tyfpdlové motory

+ PrepinaC DIP S2/3 = "ON": Provoz U/f rezervovany pro zvlastni pfipady

6.4.4 Prepinac DIP S2/4

Sledovani otacek

» Sledovani otacek (S2/4 = "ON") slouzi k ochrané pohonu pfed zablokovanim.

* Pokud je pohon pfi aktivovaném sledovani otacek (S2/4 = "ON") déle nez 1 sekundu
provozovan na proudové hranici, ohlasi ménié¢ MOVIMOT® chybu souvisejici se sle-
dovanim otacek. Stavova kontrolka ménice MOVIMOT® signalizuje chybu tim, Ze
zacne pomalu Cervené blikat (t,, : tof = 600 ms : 600 ms, chybovy kod 08). Tato
chyba nastava pouze tehdy, pokud je pohon po celou dobu zpozdovani nepfetrzité
provozovan na proudové hranici.

6.4.5 Prepinac DIP S2/5 - S2/8

Doplnkové funkce

» Prostfednictvim binarniho kédovani prepinact DIP S2/5-S2/8 muzete aktivovat
doplrikové funkce.

* Mozné doplnkové funkce aktivujete nasledujicim zplsobem:

Dekadicka @0 1 2 3|4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
hodnota

S2/5 -/ X -/ X -/ X -/ X -/ X -/ X -/ X -]X
S2/6 - -/ X X/ - - X X| - - X X - -/X X
S2/7 - - - =/ X X/ X X - - -/ -]/ X X X X
S2/8 - - - =] - - -/ -] X X X X X X X X
X =ON

- =O0FF

« PFehled doplfikovych funkci a jejich popis naleznete v podrobném navodu k obsluze.
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Uvedeni do provozu
Uvedeni do provozu s binarnim fizenim

Uvedeni do provozu s binarnim fizenim

A NEBEZPECI!

Pfi provadéni praci na zafizeni mohou byt nebezpeéna napéti pfitomna az 1 minutu po
odpojeni od sité!

Smrt nebo vazna zranéni v dusledku zasazeni elektrickym proudem.

+ Odpojte pohon MOVIMOT® pomoci vhodného externiho odpojovaciho zafizeni od
napéti a zajistéte jej proti neumysinému pfivedeni napajeciho napéti.
* Poté vyckejte nejméné 1 minutu.

1. Prekontrolujte pfipojeni ménice MOVIMOT®.
Viz kapitola "Elektricka instalace".

2. Ujistéte se, ze prepinace DIP S1/1-S1/4 jsou v poloze "OFF" (=adresa 0).
Tj. ménic MOVIMOT® je fizen binarné pfes svorky.

337484811

3. Nastavte 1. ota¢ky na potenciometru pozadovanych hodnot f1 (aktivni, pokud svorka
f1/f2 ="0"), vyrobni nastaveni: cca 1 500 min”’ (50 Hz).

f [Hz] 1004

75

329413003

[1] Nastaveni potenciometru

4. Znovu nasroubujte uzaviraci Sroub potenciometru pozadovanych hodnot f1 s tésné-
nim.

STOP!

Stupen ochrany uvedeny v technickych udajich plati pouze tehdy, pokud jsou uzaviraci
Srouby potenciometru poZadovanych hodnot a diagnostického rozhrani X50 spravné
namontovany.

PFi chybéjicim nebo nespravné namontovaném uzaviracim Sroubu muze dojit k poSko-
zeni ménige MOVIMOT®.
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Uvedeni do provozu s binarnim fizenim

Uvedeni do provozu

5. Nastavte 2. otacky na pfepinaci 2 (aktivni, pokud svorka f1/f2 = "1").

C &9,

@7

Prepinac f2

Poloha pfepinace | 0 1 3 4 5 6 7 8 9 10
PoZadovana 5 7 10 15 20 25 35 50 60 70 | 100
hodnota 2 [Hz]

UPOZORNENI

Béhem provozu je mozné 1. otacky plynule ménit pomoci potenciometru poZzadova-
nych hodnot f1 pfistupného z vnéjSku.

Otacky f1 a f2 je mozné nastavit vzajemné nezavisle.

6. Nastavte as rampy na pfepinadci t1.

Cas rampy se vztahuje ke kroku pozadovanych hodnot 1 500 min™! (50 Hz).

Prepinac t1
Poloha pfepinace | 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Casrampyti[s] 01 02 03 05 07 1 2 3 5 7 10
7. Nasadte méni& MOVIMOT® na pfipojovaci skrifku a pfiSroubujte jej.
8. Pripojte fidici napéti 24 V DC a sitové napéti.
6.5.1 Chovani ménice v zavislosti na stavu svorek
Chovani Sit’ 24V f1/f2 Vpravo/ Vievo/ Stav.
ménice stop stop kontr.
LED
Ménic je vypnuty 0 0 X X X Off
Méni¢ je vypnuty 1 0 X X X Off
Zastaven, chybi sit 0 1 X X X blika Zluté
Stop 1 1 X 0 0 Zluta
Chod vpravo s f1 1 1 0 1 0 zelena
Chod vlevo s 1 1 1 0 0 1 zelena
Chod vpravo s f2 1 1 1 1 0 zelena
Chod vlevo s f2 1 1 1 0 1 zelena
Stop 1 1 X 1 1 Zluta
Legenda

0 = bez napéti
1 = napéti
X = libovolny stav
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(‘l Uvedeni do provozu
Doplnujici pokyny pro montaz (vzdalenou) pobliz motoru

©

6.6 Doplnujici pokyny pro montaz (vzdalenou) pobliz motoru

6.6.1 Prekontrolujte zpuisob zapojeni pfipojeného motoru
Podle nasledujiciho obrazku prekontrolujte, zda zvoleny zplsob zapojeni ménice

MOVIMOT® souhlasi se zapojenim pfipojeného motoru.

)\ w2 u2 Vv2 f
Ul vi Wi

O O O

337879179

Pozor: U brzdovych motorii nesmi byt ve svorkové skfini motoru namontovan
brzdovy usmérnovac!

6.6.2 Ochrana motoru a uvolnéni sméru otaceni
Pfipojeny motor musi byt vybaven ochranou TH.
Pfi fizeni pfes RS-485 musi byt snima¢ TH zapojen nasledujicim zpUsobem:

A MOVIMOT® B MOVIMOT® C MOVIMOT®

TH TH
2036204171

[A] oba sméry otaceni jsou uvolnény
[B] je uvolnéno pouze otaceni vlievo
[C] je uvolnéno pouze otaceni vpravo

Pfi binarnim Fizeni doporuc¢uje SEW-EURODRIVE zapoijit snima¢ TH do série s relé
pro hlaseni provozni pohotovosti (viz nasledujici obrazek).

— HIlaseni provozni pohotovosti musi byt sledovano externim fizenim.
— Jakmile hlaseni provozni pohotovosti zmizi, je tfeba pohon vypnout (svorky R ()

al¢)="0".

MOVIMOT®

> © |

S ki
TH

SPS
2036433291
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Doplriujici pokyny pro montaz (vzdalenou) pobliz motoru

6.6.3 Prepinace DIP

Pfi montazi (vzdalené) ménice MOVIMOT® pobliz motoru musi byt pfepinac DIP S1/5,

na rozdil od vyrobniho nastaveni, v poloze ON:

s1 1.2 3 4 5 6 7 8
¢ R Ochrana Vykonovy Frekvence Tlumeni
SHEREL Pl 2L P motoru stupen motoru PWM chodu
RS-485 5
motoru naprazdno
20 21 22 23
. Proménna
Motor o jeden
ON 1 1 1 1 Off . o (16, 8, On
stupen mensi 4 kHz)
OFF o 0 o0 O On Prizpisobeno 4 kHz Off
6.6.4 Brzdovy odpor
« U motort bez brzdy je tfeba k pohonu MOVIMOT®
pripojit brzdovy odpor (viz obr. vpravo).
* U brzdovych motora bez dopliku BGM se na méni¢
MOVIMOT® nesmi pFipojovat brzdovy odpor.
BW1/BW2 337924107

* U brzdovych motora s dopliikem BGM a externim brzdovym odporem je tfeba

externi brzdovy odpor a brzdu pfipojit nasledujicim zptisobem.

L1
L2
L3
PE —_—— - —
1 H H F11/F12/F13
I
—\—\—— K11
}
I
\
I N
] ~ N (V')T
L ==
i MOVIMOT®
BGM [1]
RD
Un 7] BU
BK BMG [31
Ue ' [BK 2
51_RD & [l 7] | &
14 | WH C
BU
15 | ‘
g ©|o| 1|+
o||T|@ Q’_
]
2001188491

6.6.5 Montaz méniée MOVIMOT® v pramyslovém distributoru

Pfi (vzdalené) montazi ménice MOVIMOT® pobliz motoru v primyslovém rozdélovadi

dbejte na pokyny v pfislusnych priru¢kach pro priimyslové sbérnice:
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Uvedeni do provozu s rozhranim RS-485 / primyslovou sbérnici
Dulezité pokyny pro uvedeni do provozu

Uvedeni do provozu s rozhranim RS-485 / primyslovou sbérnici
Dualezité pokyny pro uvedeni do provozu

A NEBEZPECI!

Pted odpojenim/nasazenim mé&nite MOVIMOT® je tieba jej odpojit od sité. Nebezpeé-
na napéti se mohou vyskytovat az minutu po odpojeni od sité.

Smrt nebo vazna zranéni v disledku zasazeni elektrickym proudem.

* Odpojte pohon MOVIMOT® pomoci vhodného externiho odpojovaciho zafizeni od
napéti a zajistéte jej proti neumysinému pfivedeni napajeciho napéti.

* Poté vyckejte nejméné 1 minutu.

Povrch pohonu MOVIMOT® a externich doplrika, napf. brzdového odporu (zejména
chladiciho télesa), mize mit béhem provozu vysokou teplotu.

Nebezpeci popaleni.

« Pohonu MOVIMOT® a externich dopliikl se dotykejte pouze tehdy, kdyz jsou
dostate¢né ochlazené.

UPOZORNENI

* Pfed uvedenim do provozu sejméte ze stavové kontrolky LED ochrannou krytku pro
lakovani.

» Pred uvedenim do provozu sejméte z typovych stitk(l ochrannou félii pro lakovani.

« Prekontrolujte, zda jsou fadn& namontovany vSechny ochranné kryty.

+ U sitového stykace K11 je tfeba dodrzet minimalni vypinaci dobu 2 sekundy.

Postup pri uvedeni do provozu

1. Pfekontrolujte pfipojeni ménice MOVIMOT®.
Viz kapitola "Elektricka instalace".

2. Nastavte spravnou adresu RS-485 pomoci prepinaéu DIP S1/1-S1/4.

Ve spojeni s rozhranim SEW pro pramyslovou sbérnici (MF.. / MQ..) nebo se
systémem MOVIFIT® nastavte vzdy adresu "1".

Dekadickd o 4 5 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
adresa
S11 -Ix|-|x -/'X -/X|-|[xX|-/X|[-[X -|X
S1/2 el B B B
S1/3 - - - - X X X X - - - -/X X X X
S1/a - - - - - - - - /X X X X X X X X
X =ON
- =OFF
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Uvedeni do provozu s rozhranim RS-485 / primyslovou sbérnici

Postup pfi uvedeni do provozu

3. Nastavte minimalni frekvenci

frmin POMoOCI pfepinace f2.

C &9,

Prepinac f2
Poloha pfepinace 0 2 3 5 6 7 8 9 10
Minimalni frekvence f.i, [Hz] 2 5 10 12 15 20 25 30 35| 40

4. Pokud rampa neni zadana pres pramyslovou sbérnici (provoz se dvéma procesnimi

datovymi slovy), nastavte ¢as rampy na prepinadci t1.

Cas rampy se vztahuje ke kroku pozadovanych hodnot 1 500 min~! (50 Hz).

Prepinac t1 ‘
Poloha pfepinace 0 1 2 3 4 5 6 8 10
Cas rampy t1 [s] 0110203 0507 5 10

5. Zkontrolujte, zda je pozadovany smér otaceni uvolnén.

Vpravo / stop Vievo / stop

Vyznam

aktivni aktivni * Oba sméry otaceni jsou uvolnény
>
IS
aktivni neaktivni » Je uvolnéno pouze otaceni vpravo
* Zadani poZadovanych hodnot pro otaceni vlevo vede
k zastaveni pohonu
>
I
neaktivni aktivni » Je uvolnéno pouze otaceni vlevo
* Zadani pozadovanych hodnot pro otaceni vpravo
vede k zastaveni pohonu
>
3
neaktivni ‘ neaktivni + Zafizeni je zablokovano nebo byl pohon zastaven
2 lele
N [ne |

6. Nasadte méni&¢ MOVIMOT® na pfipojovaci skfifiku a pfiSroubuijte jej.
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(‘CD Uvedeni do provozu s rozhranim RS-485 / primyslovou sbérnici
@ Postup pfi uvedeni do provozu

7. Nastavte potfebné maximalni otacky pomoci potenciometru pozadovanych hodnot f1.

f[Hz] 100%
751
56/
S) =
2 »
0 [1]

329413003

[1] Nastaveni potenciometru

8. Znovu naSroubujte uzaviraci Sroub potenciometru pozadovanych hodnot f1
s tésnénim.

STOP!

Stupeni ochrany uvedeny v technickych udajich plati pouze tehdy, pokud jsou uzaviraci
Srouby potenciometru poZadovanych hodnot a diagnostického rozhrani X50 spravné
namontovany.

Pfi chybéjicim nebo nespravné namontovaném uzaviracim Sroubu muze dojit k posko-
zeni ménice MOVIMOT®.

9. Pripojte fidici napéti 24 V DC / sitové napéti.

UPOZORNENI

Informace ohledné funkce ve spojeni s masterem RS-485 naleznete v navodu

1 k obsluze.

Informace ohledné funkce ve spojeni s rozhranimi primyslovych sbérnic naleznete
v odpovidajicich pfiru¢kach pro primyslové sbérnice
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Blikajici kédy stavovych kontrolek
rovnomérné blika:
rovhomérné rychle blika
bliké s promé&nnou barvou

600 ms sviti, 600 ms nesviti
100 ms sviti, 300 ms nesviti
600 ms zelena, 600 ms Zluta

Popis chybovych stavl naleznete v kapitole "Zobrazeni stavd a chyb" (— str. 40).
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Provoz el 8
Provozni indikace -
8 Provoz
8.1  Provozni indikace
Stavova kontrola LED se nachazi na horni strané méni¢e MOVIMOT® (viz nasleduijici
obrazek).
(1
T~ ,'
(@) o0—
(@) SEW
AT [P
D O} !
459759755
[1] Stavova kontrolka ménice MOVIMOT®
8.1.1 Vyznam signala stavové kontrolky LED
3barevna stavova kontrolka LED signalizuje provozni a chybové stavy ménice
MOVIMOT®.
Barva kon- | Stav kont- Provozni stav Popis
trolky LED | rolky LED
- Off Zatizeni neni pfipra- = Chybi napéti 24 V
veno k provozu
zluta rovnomérné | Zafizeni neni pfipra- | Probiha samotestovaci faze, pfipadné je
blika veno k provozu pfipojeno napajeni 24 V, ale neni
v poradku sitové napajeni.
zluta rovhomérné | Pfipraveno k provozu | Je aktivovano odbrzdéni brzdy bez uvol-
rychle blika néni pohonu (pouze u S2/2 = "ON")
zluta sviti trvale Pripravenok provozu, | Napajeni 24 V i sitové napajeni jsou
ale zafizeni je zablo- | v pofadku, ale chybi signal pro uvolnéni
kovano
Pokud pohon pfi signalu pro uvolnéni
nebézi, zkontrolujte uvedeni do provozu!
zeleno- blika s pro- Pfipravenok provozu, | Porucha komunikace pfi cyklické vyméné
zluta ménnou ale nastal timeout dat
barvou
zelena sviti trvale Zafizeni uvolnéno Motor je v provozu
zelena rovhomérné  Proudové omezeni Pohon se nachazi na hranici proudového
rychle blika omezeni
cervena sviti trvale Zafizeni neni pfipra- = Zkontrolujte napajeci napéti 24 V.
veno k provozu Dbejte na to, Ze musi byt pfipojeno vyhla-
zené stejnosmeérné napéti s minimalnim
zvinénim (zbytkové zvinéni max. 13 %).
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[ | Servis

o

v

Stavova a chybova zobrazeni

9 Servis
9.1
9.1.1

Viyznam signalt
stavové kontrolky
LED

Stavova a chybova zobrazeni
Stavova kontrolka LED

Stavova kontrola LED se nachazi na horni strané méni¢e MOVIMOT®,

3barevna stavova kontrolka LED signalizuje provozni a chybové stavy ménice

MOVIMOT®.
Barva kont-  Stav kont- Chybovy kéd Popis
rolky LED | rolky LED
- Off Zarizeni neni pfi- Chybi napéti 24 V
praveno k provozu
zluta rovnomérné Zarizeni neni pfi- Probiha samotestovaci faze, pfipadné je
blika praveno k provozu | pfipojeno napajeni 24 V, ale neni v pofad-
ku sitové napajeni.
zluta rovnomérné Pfipraveno Bylo provedeno odbrzdéni brzdy bez
rychle blika k provozu uvolnéni pohonu (pouze pfi S2/2 = "ON")
zluta sviti trvale Pfipraveno k pro- Napajeni 24 V i sitové napajeni jsou
vozu, ale zafizeni v porfadku, ale chybi signal pro uvolnéni
je zablokovano
Pokud pohon pfi signalu pro uvolnéni
nebézi, zkontrolujte uvedeni do provozu!
zeleno- blika s pro- Pfipraveno k pro- Porucha komunikace pfi cyklické vyméné
zluta meénnou vozu, ale nastal dat
barvou timeout
zelena sviti trvale Zatizeni uvolnéno | Motor je v provozu
zelena rovnomérné Proudové omezeni | Pohon se nachazi na hranici proudového
rychle blika omezeni
cervena sviti trvale Zatizeni neni pfi- Zkontrolujte napajeci napéti 24 V.
praveno k provozu | Dbejte na to, Ze musi byt pfipojeno vyhla-
zené stejnosmeérné napéti s minimalnim
zvinénim (zbytkové zvinéni max. 13 %).
cervena blikne dva- Chyba 07 Meziobvodové napéti je pfilis vysoké.
krat, pauza
cervena pomalu blika Chyba 08 Chyba pfi kontrole otacek
(pouze u S2/4 = "ON")
nebo je aktivovana doplfikova funkce 13
Chyba 90 Chybné pfifazeni motoru k ménici
Chyba 17-24, 37 Chyba CPU
Chyba 25, 94 Chyba EEPROM
. i blikne tfikrat Chyba 01 Nadproud koncového stupné
cervena ’
pauza Chyba 11 Prehrati koncového stupné
cervena blikne &tyfi- Chyba 84 Pretizeni motoru
krat, pauza
c¢ervena blikne pétkrat, = Chyba 89 Prehrati brzdy
pauza Chybné pfifazeni motoru k ménici
cervena blikne Sest- Chyba 06 Vypadek sitové faze
krat, pauza Chyba 81 Spoustéci podminka”
Chyba 82 Vystupni faze preruseny’)

1) pouze u aplikaci ve zvedaci technice

Popis chybovych kodu naleznete na nasledujici strance.
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Servis [
Stavova a chybova zobrazeni

<P

9.1.2 Seznam chyb
Chyba

Pfi¢ina / reseni

Timeout komunikace (motor
zastava stat, bez chybového
koédu)

* Chybi spojeni L, RS+, RS- mezi pohonem MOVIMOT® a masterem RS-485.
Prekontrolujte a obnovte spojeni.

» Elektromagnetické ruseni. Pfekontrolujte a pfipadné opravte odstinéni datovych
vedeni.

» Chybny typ (cyklicky) u acyklického datového pfenosu, protokolovy ¢as mezi
jednotlivymi zpravami je delSi nez 1 s (doba timeoutu).
Zkontrolujte poc¢et pohont MOVIMOT™ pfipojenych na master (pfi cyklické
komunikaci smi byt jako slave pfipojeno nejvyse 8 pohonti MOVIMOT®).
Zkratte cyklus zprav, nebo zvolte typ zprav "acyclic".

Meziobvodové napéti je prilis
nizké, byl rozpoznan vypadek
sité

(motor zuistal stat, zadny
chybovy kéd)

Zkontrolujte, zda nejsou pferuseny sitové pfivody, sitové napéti a napajeci napéti
elektroniky 24 V. Pfekontrolujte skute¢nou hodnotu napéjeciho napéti elektroniky
(pfipustny rozsah napéti 24 V + 25 %, EN 61131-2 zbytkové zvinéni max. 13 %)
Motor se pfi cyklické komunikaci automaticky znovu rozbéhne, jakmile napéti
dosahne normalnich hodnot.

Chybovy kod 01
Nadproud koncového stupné

Chybovy koéd 06

Vypadek faze

(chyba mliZze byt rozpoznana
pouze pfi zatizeni pohonu)

Zkrat na vystupu ménice.

Prekontrolujte, zda ve spojeni mezi vystupem ménice a motorem, pfipadné ve vinuti
motoru, neni zkrat.

Chybu resetujte vypnutim napajeciho napéti 24 V nebo resetem chyb.

Zkontrolujte pfivodni vedeni, zda nedoslo k vypadku faze.
Chybu resetujte vypnutim napajeciho napéti 24 V nebo resetem chyb.

Chybovy kéd 07
Meziobvodovénapéti je prilis
vysoké

Chybovy kéd 08
Sledovani otacek

+ P¥ili§ nizky ¢as rampy — prodluzte ¢as rampy.
» Chybné pfipojeni brzdové civky / brzdového odporu
— zkontrolujte a pfipadné opravte pfipojeni brzdové civky / brzdového odporu
« Spatny vnitfni odpor brzdové civky / brzdového odporu
— zkontrolujte vnitfni odpor brzdové civky / brzdového odporu
(viz navod k obsluze, kap. "Technické udaje").
+ Tepelné pretizeni brzdového odporu — brzdovy odpor je chybné dimenzovan.
* Nepfipustny napétovy rozsah vstupniho sitového napéti — zkontrolujte pFipust-
ny napétovy rozsah vstupniho sitového napéti
Chybu resetujte vypnutim napajeciho napéti 24 V nebo resetem chyb.
Doslo ke spusténi kontroly otacek, zatiZzeni pohonu je pfili§ vysoké
Snizte zatizeni pohonu.
Chybu resetujte vypnutim napajeciho napéti 24 V nebo resetem chyb.

Chybovy kéd 11

Tepelné pretizeni koncového
stupné nebo vnitini chyba
pristroje

Chybovy kéd 17 az 24, 37
Chyba CPU

+ Vycistéte chladici téleso
» Snizte teplotu okoli

» Zamezte hromadéni tepla

» Snizte zatizeni pohonu.

Chybu resetujte vypnutim napajeciho napéti 24 V nebo resetem chyb.

Chybu resetujte vypnutim napajeciho napéti 24 V nebo resetem chyb.
PFi opakovaném, vicenasobném vyskytu chyby kontaktujte servis SEW.

Chybovy kéd 25
Chyba EEPROM

Chybovy kéd 43
Timeout komunikace

Chybovy kéd 81
Chybna spoustéci podminka

Chyba pfi pfistupu na EEPROM.
Chybu resetujte vypnutim napajeciho napéti 24 V nebo resetem chyb.
PFi opakovaném, vicenasobném vyskytu chyby kontaktujte servis SEW.

Timeout komunikace pfi cyklické komunikaci pfes RS-485

PFi této chybé se pohon zastavi s nastavenou rampou a zablokuje se.

» Zkontrolujte/obnovte komunikaéni spojeni mezi masterem RS-485 a mé&ni¢em
MOVIMOT®.

» Zkontrolujte pocet zafizeni slave pfipojenych na masteru RS-485. Pokud je
doba timeoutu mé&ni¢e MOVIMOT® nastavena na 1 s, smi byt pfi cyklické komu-
nikaci na masteru RS-485 pfipojeno nejvyse 8 ménicu MOVIMOTé,(sIave).

Pozor:

Po opétovném navazani komunikace se pohon znovu uvolni.

Béhem doby pfedmagnetizace nebyl méni¢ schopen dodat do motoru pozadovany
proud.

* Jmenovity vykon motoru je vzhledem k vykonu ménice pfili§ nizky

» Prlrez pfivod{ motoru je pfili§ nizky

Zkontrolujte spojeni mé&nice MOVIMOT® a motoru.

Kompaktni navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D s trifazovym motorem DT/DV
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[ | Servis

Stavova a chybova zobrazeni

Chyba

Chybovy kéd 82
Chybovy vystup je otevieny

Pricina / resSeni

2 nebo vSechny vystupni faze jsou pferusené
Jmenovity vykon motoru je vzhledem k vykonu ménice pfilis nizky

Zkontrolujte spojeni ménice MOVIMOT® a motoru.

Chybovy kéd 84
Tepelné pretizeni motoru

Pfi montazi ménige MOVIMOT® pobliz motoru, pfepina¢ DIP S1/5 nastavte na
"ON".

U kombinace mé&ni¢e MOVIMOT® a o jeden stupef mensiho motoru zkontrolujte
polohu pfepinace DIP S1/6.

Snizte teplotu okoli

Zamezte hromadéni tepla

Snizte zatizeni motoru

Zvyste otacky

Pokud je chyba hlasena kratce po prvnim uvolnéni, zkontrolujte prosim kombi-
naci pohonu a frekvenéniho ménice MOVIMOT®.

Pfi pouziti mé&nice MOVIMOT® s aktivovanou dopliikovou funkci 5 doslo k reakci
tepelné ochrany motoru (termostat vinuti TH) — sniZte zatiZeni motoru.

Chybu resetujte vypnutim napajeciho napéti 24 V nebo resetem chyb.

Chybovy kéd 89

Tepelné pretizeni brzdové
civky nebo vadna brzdova
civka, chybné pfipojeni
brzdové civky

Prodluzte nastaveny ¢as rampy

Inspekce brzdy (viz navod k obsluze "TFifazové motory DR/DV/DT/DTE/DVE")
Zkontrolujte pfipojeni brzdové civky

Kontaktujte servis SEW

Pokud je chyba hlaSena po prvnim uvolnéni, zkontrolujte prosim kombinaci
pohonu (brzdova civka) a ménice MOVIMOT®.

U kombinace ménie MOVIMOT® a o jeden stupefi men&iho motoru zkontrolujte
polohu prepinace DIP S1/6.

Chybu resetujte vypnutim napajeciho napéti 24 V nebo resetem chyb.

Chybovy kéd 94
Chyba zkusebniho souétu
EEPROM

Vadna EEPROM

Kontaktujte servis SEW.
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Servis v{H
Vyména zafizeni

v

9.2 Vyména zafizeni

A NEBEZPECI!

Pfi provadéni praci na zafizeni mohou byt nebezpeéna napéti pfitomna az 1 minutu po
odpojeni od sité!

Smrt nebo vazna zranéni v dusledku zasazeni elektrickym proudem.

+  Odpojte pohon MOVIMOT® od napéti a zajistéte jej proti netimysinému pfivedeni
~ napajeciho napéti.
* Poté vyckejte nejméné 1 minutu.

1. Odmontujte $rouby a vytahnéte ménié MOVIMOT® z piipojné skfiriky.
2. Porovnejte data na typovém §titku dosud pouzivaného ménice MOVIMOT® s daty
na typovém stitku nového ménice MOVIMOT®.

STOP! \

Ménige MOVIMOT® je mozné vymeénit pouze za jiny méni¢ MOVIMOT® se stejnym
vykonem a stejnym vstupnim napétim.

3. Nastavte vSechny ovladaci prvky (pfepinace DIP S1 a S2, potenciometr pozadova-
nych hodnot f1, pfepinac f2, pfepinac t1) na novém ménici MOVIMOT® podle ovla-
dacich prvka starého ménice MOVIMOT®.

4. Dbejte nato, aby k ménici MOVIMOT® nebyl nikdy pfipojen modul Drive Ident uréeny
pro motory typu DR.

2037035019
[1] Slot pro modul Drive Ident
5. Nasadte novy ménic MOVIMOT® na pfipojovaci skfifiku a pfiSroubuijte je;j.
6. Pripojte ménic MOVIMOT® na elektrické napéti.
Zkontrolujte funkci nového méniée MOVIMOT®.

Kompaktni navod k obsluze — MOVIMOT® MM..D s trifazovym motorem DT/DV

43



10

Prohlaseni o shodé
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Prohlaseni o shodé

Prohlaseni o shodé EURODRIVE

900030010

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG & .
Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal B g al
prohlasuje na vlastni odpovédnost shodu nasledujicich vyrobku '
Frekvenéni ménice konstrukéni rady MOVIMOT® D
pfipadné v kombinaci s Trifazovy motor
podle
Smérnice pro stroje 2006/42/EG 1)
Smérnice pro nizké napéti 2006/95/EG
Smérnice o elektromagnetické 2004/108/EG 4)
kompatibilité
pouzita harmonizovana norma: EN 13849-1:2008 5)

EN 61800-5-2: 2007 5)

EN 60034-1:2004

EN 61800-5-1:2007

EN 60664-1:2003

EN 61800-3:2007
1) Vyrobky jsou uréeny pro montaz do strojli. Uvedeni do provozu neni pfipustné do té doby, dokud

neni prokazano, Ze stroje, do kterych se maji vyrobky namontovat, vyhovuji poZzadavkim vyse
uvedené smérnice pro stroje.

4) Uvedené vyrobky nejsou ve smyslu smérnice o elektromagnetickém odruseni vyrobky
provozovatelné samostatné. Teprve po instalaci téchto vyrobkd do systému je mozné dany systém
hodnotit z hlediska elektromagnetické kompatibility. Hodnoceni bylo prokézano pro typické
usporadani zafizeni, ovSem nikoli pro jednotlivy vyrobek.

5) Veskeré bezpec€nostné technické poZadavky uvedené v dokumentaci vyrobku (navod k obsluze,
pfirucka) je tfeba dodrzovat po celou dobu zivotnosti vyrobku.

Bruchsal 24.02.10

Johann Soder
Misto Datum Technicky feditel a) b)

a) opravnény vystavit toto prohlaseni jménem vyrobce
b) opravnény sestavit technické podklady

2309606923
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