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Wskazéwki ogdélne
Zakres niniejszej dokumentaciji

1 Wskazoéwki ogélne

1.1  Zakres niniejszej dokumentacji

Niniejsza dokumentacja zawiera ogélne wskazéwki bezpieczenstwa i wyboér informacii
dotyczacych MOVIMOT® MM..D z silnikiem trojfazowym DT/DV.

* Prosimy pamieta¢ o tym, Zze ta dokumentacja nie moze zastgpi¢ petnej wersiji
instrukcji obstugi.

* Przed rozpoczeciem pracy z urzgdzeniem MOVIMOT® MM..D nalezy przeczytac
szczegobtowy instrukcje obstugi.

* Nalezy uwzglednia¢ i przestrzega¢ informaciji, zalecen i wskazéwek zawartych
w szczegotowe] instrukciji obstugi, a takze w instrukcji obstugi "Silniki tréjfazowe

DR/DV/DT/DTE/DVE, ..". Jest to warunkiem bezawaryjnej pracy urzadzenia
MOVIMOT® MM..D i uznania ewentualnych roszczen z tytutu gwarancji.

* Petna wersja instrukcji obstugi, jak réwniez pozostate dokumentacje na temat
urzadzenia MOVIMOT® MM..D dostepne sa na zatgczonej ptycie CD lub DVD
w formacie PDF.

* Petna dokumentacja techniczna SEW-EURODRIVE w formacie PDF do pobrania
znajduje na stronie internetowej SEW-EURODRIVE: www.sew-eurodrive.com.

1.2  Struktura wskazdéwek bezpieczenstwa

Wskazéwki bezpieczenstwa niniejszej instrukcji obstugi wygladajg w nastepujacy
sposob:

Piktogram A StOWO SYGNALIZACYJNE!

Rodzaj zagrozenia i jego zrodto.

Mozliwe skutki zlekcewazenia.

>

» Czynnosci zapobiegajace zagrozeniu.

Piktogram Stowo Znaczenie Skutki nieprzestrzegania
sygnalizacyjne
Przyktad: A y4\el{oy4=\[I4M8 Bezposrednie zagrozenie Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata

>

OSTRZEZENIE! Mozliwa, niebezpieczna Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata
Ogolne zagrozenie A sytuacja
UWAGA! Mozliwa, niebezpieczna Lekkie uszkodzenia ciata
A sytuacja
Specyficzne zagrozenie,
np. porazenie prgdem
STOP! Mozliwe straty rzeczowe Uszkodzenie systemu napedowego lub

)

jego otoczenia

]
o
2

WSKAZOWKA | Przydatna wskazéwka lub
rada.

Utatwia obstuge systemu
napedowego.

e (
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Wskazoéwki bezpieczenstwa
Informacje ogdine

2

2.1

2.2

2.3

Wskazowki bezpieczenstwa

Opisane ponizej zasadnicze wskazowki bezpieczenstwa stuzg zapobieganiu
uszkodzeniom ciata i szkodom materialnym. Uzytkownik powinien zapewnié, aby
zasadnicze wskazowki bezpieczenstwa byly przestrzegane. Nalezy zapewni¢, aby
osoby odpowiedzialne za instalacje i eksploatacje, jak rowniez personel pracujacy przy
urzadzeniu na wiasng odpowiedzialno$¢ zapoznalty sie z catg instrukcjg obstugi. W razie
niejasnosci lub w celu uzyskania dalszych informacji nalezy skonsultowaé sie
z SEW-EURODRIVE.

Informacje ogdlne

Nigdy nie wolno instalowa¢ ani uruchamiaé produktéw uszkodzonych. Uszkodzenia
powinny by¢ bezzwtocznie zgtoszone firmie spedycyjnej.

Podczas pracy, napedy MOVIMOT® moga posiada¢ stosowne do ich stopnia ochrony
ostoniete elementy, na ktérych moze wystepowaé napiecie. Urzadzenia te mogag
réwniez posiadac¢ ruchome lub obracajgce sie czesci jak i gorgce powierzchnie.

W przypadku niedopuszczonego usuniecia wymaganej ostony, zastosowania
niezgodnego z instrukcjg, btednej instalacji lub obstugi, istnieje zagrozenie powstania
ciezkich obrazen oraz szkdéd materialnych. Szczegotowe informacje przedstawione
zostaty w dokumentaciji.

Grupa docelowa

Wszystkie czynnosci zwigzane z instalacja, uruchomieniem, usuwaniem usterek oraz
z utrzymywaniem urzadzen w sprawnosci technicznej powinny by¢ przeprowadzane
przez wykwalifikowanych elektrykow (przestrzega¢ IEC 60364 lub CENELEC HD
384 lub DIN VDE 0100 i IEC 60664 lub DIN VDE 0110 oraz krajowych przepiséw
dotyczacych zapobiegania wypadkom).

Wykwalifikowani  elektrycy, w odniesieniu do zasadniczych  wskazéwek
bezpieczenstwa, to osoby, ktére poznaty techniki instalacji, montazu, uruchomienia
i eksploatacji danego urzadzenia i posiadajg odpowiednie kwalifikacje pozwalajace na
wykonywanie tych czynnosci.

Wszelkie pozostate prace z zakresu transportu, magazynowania, eksploatacji
i ztomowania muszg by¢ przeprowadzane przez odpowiednio przeszkolone osoby.

Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Napedy MOVIMOT® sg komponentami przeznaczonymi do montazu w maszynach
i instalacjach.

W przypadku montazu w maszynach nie dopuszcza sie uruchomienia falownikéw
MOVIMOT® (tzn. podjecia eksploatacji zgodnej z przeznaczeniem) do momentu, gdy
nie stwierdzona zostanie zgodno$¢ maszyny z przepisami dyrektywy UE 2006/42/WE
(Dyrektywa maszynowa).

Uruchomienie (tzn. eksploatacja zgodna z przeznaczeniem) dopuszczalne jest
wytacznie przy zachowaniu dyrektywy EMC (2004/108/WE).

Falowniki MOVIMOT® spetniaja wymagania dyrektywy niskonapieciowej 2006/95/WE.
Normy zawarte w deklaracji zgodnosci zastosowane zostaty dla falownika MOVIMOT®.

Nalezy koniecznie przestrzega¢ danych technicznych oraz danych odnoszacych sie
do warunkéw zastosowania umieszczonych na tabliczce znamionowej oraz
w dokumentaciji.
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2.31

Wskazéwki bezpieczenstwa
Transport, magazynowanie

Funkcje bezpieczenstwa

Falowniki MOVIMOT® nie mogaq realizowa¢ zadnych funkcji bezpieczenstwa, chyba ze
taka mozliwos$¢ zostata wyraznie opisana i dopuszczona.

W celu zapewnienia bezpiecznej eksploatacji nalezy przestrzega¢ danych zawartych
w ponizszych instrukcjach.

Dla bezpiecznej eksploatacji mogg by¢ uzywane wylgcznie te komponenty, ktore
SEW-EURODRIVE przeznaczyt w dostawie dla danej wersiji!

2.3.2 Zastosowania dzwignicowe

2.4

2.5

2.6

Ustawienie

W przypadku wykorzystania falownikéw MOVIMOT® do aplikacji dzwignicowych, nalezy
stosowaé sie do informacji o specjalnych konfiguracjach i ustawieniach dla tych
aplikacji, zawartych w instrukcji obstugi urzadzenia MOVIMOT®.

Falowniki MOVIMOT® nie moga by¢ wykorzystywane do funkcji dzwignicowych jako
urzadzenie bezpieczenstwa.

Transport, magazynowanie

Nalezy przestrzega¢ wskazéwki dotyczace transportu, magazynowania i prawidtowego
uzytkowania, a takze norm dla warunkéw klimatycznych zgodnie z rozdziatem "Dane
techniczne" w instrukcji obstugi. Nalezy mocno przykreci¢ uchwyty transportowe.
Przeznaczone sg one wytagcznie do udzwigu masy napedu MOVIMOT®. Nie wolno ich
dodatkowo obcigza¢. W razie potrzeby nalezy zastosowac specjalne, odpowiednio
wymierzone $rodki transportowe (np. prowadnice liny).

Instalacja i chtodzenie urzadzenia powinno odbywaé sie zgodnie z przepisami
zawartymi w odpowiedniej dokumentacji.

Falowniki MOVIMOT® nalezy chronic¢ przed niedozwolonym obcigzeniem.

Jesli urzadzenie nie zostato wyraznie przewidziane do tego celu, zabronione
sg hastepujace zastosowania:

+ zastosowanie w obszarach zagrozonych wybuchem.

+ zastosowanie w otoczeniu ze szkodliwymi olejami, kwasami, gazami, oparami,
pytami, promieniowaniem, itd.

+ stosowanie w obiektach niestacjonarnych, przy ktérych wystepuja silne drgania
i udary, zgodnie z dokumentacja.

Podtaczenie elektryczne

Podczas wykonywania prac przy falownikach MOVIMOT® pod napieciem nalezy
przestrzegaé obowigzujacych krajowych przepiséw dotyczacych zapobiegania
wypadkom (np. BGV A3).

Instalacja elektryczna musi zostaé przeprowadzona zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami (np. w odniesieniu do przekroju przewoddéw, zabezpieczen, potaczen
przewodow ochronnych). Pozostate wskazowki zawarte sg w dokumentacii.

Wskazowki dotyczace instalacji zgodnej z wytycznymi EMC dla ekranowania,
uziemienia, przyporzadkowania filtrow i ukfadania przewodéw umieszczone zostaty
w dokumentacji. Odpowiedzialno$¢ za przestrzeganie wartosci granicznych
ustanowionych przez przepisy EMC spoczywa na producencie instalacji lub maszyny.
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Wskazoéwki bezpieczenstwa
Bezpieczne odtgczenie

Srodki i urzadzenia ochronne musza odpowiadaé obowigzujacym przepisom
(np. EN 60204 lub EN 61800-5-1).

W celu zapewnienia prawidtowej izolacji przy napedach MOVIMOT®, przed
uruchomieniem nalezy przeprowadzi¢ kontrole napigcia zgodnie z EN 61800-5-1:2007,
rozdziat 5.2.3.2.

2.7 Bezpieczne odfaczenie

Falowniki MOVIMOT® spetniajg wymogi bezpiecznego rozdzielenia przytaczy mocy
i elektroniki zgodnie z normg EN 61800-5-1. Aby zagwarantowaC bezpieczne
odtgczenie, wszystkie podtagczone obwody pragdowe powinny réwniez spetnia¢ wymogi
bezpiecznego odigczenia.

2.8 Eksploatacja

Instalacje, w ktérych zamontowane zostaty falowniki MOVIMOT® powinny by¢, w razie
koniecznosci, wyposazone w dodatkowe urzadzenia nadzorujgce i zabezpieczajace
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami bezpieczenstwa, np. ustawg o technicznych
srodkach roboczych, przepisami dot. zapobiegania wypadkom, itp. W przypadku
zastosowan o podwyzszonym stopniu ryzyka moze by¢ konieczne uzycie dodatkowych
srodkéw ochronnych.

Bezposrednio po odigczeniu falownika MOVIMOT®, rozdzielacza polowego (o ile
obecny) lub modutu magistrali (o ile obecny) od napiecia zasilajgcego nalezy, ze
wzgledu na ewentualnie natadowane kondensatory unika¢ kontaktu z elementami
urzadzenia przewodzacymi napiecie oraz przytgczami przewodow. Po odigczeniu
napiecia zasilajgcego nalezy odczekaé przynajmniej 1 minute.

W momencie przylozenia napiecia zasilajagcego do falownika MOVIMOT®, skrzynka
zaciskowa musi by¢ zamknieta, tzn.:

«  falownik MOVIMOT® musi byé przykrecony.

+ pokrywa skrzynki przytaczeniowej rozdzielacza polowego (o ile podtgczony) oraz
modut magistrali (o ile obecny) muszg by¢ przykrecone.

+ wtyczka kabla hybrydowego (o ile obecny) musi by¢ poditgczona i dokrecona.

Uwaga: Wylacznik serwisowy rozdzielacza polowego (o ile obecny) roztacza od sieci
tylko podtaczony naped MOVIMOT® 1ub silnik. Po wigczeniu wytacznika serwisowego,
zaciski rozdzielacza polowego sg w dalszym ciggu podtgczone do napiecia sieciowego.

Zgasniecie diody LED i innych elementdw sygnalizujgcych nie jest Zadnym
potwierdzeniem tego, ze urzadzenie jest odtgczone od sieci i nie znajduje sie pod
napieciem.

Blokada mechaniczna lub funkcje bezpieczenstwa wtasciwe dla urzadzenia moga
spowodowaé zatrzymanie silnika. Usuniecie przyczyny zaktdcenia lub reset moga
prowadzi¢ do samoczynnego uruchomienia sie napedu. Jesli w przypadku podtgczonej
do napedu maszyny, jest to niedopuszczalne z przyczyn bezpieczehstwa, to przed
usunieciem zaktécenia nalezy najpierw odtaczy¢ urzadzenie od sieci.

Uwaga, niebezpieczenstwo poparzenia: Temperatura powierzchni napedu MOVIMOT®
oraz powierzchni zewnetrznych opcji, np. radiatora rezystora hamujgcego, moze
przekroczy¢ w trakcie eksploatacii 60 °C!

Kompaktowa instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D z silnikiem trojfazowym DT/DV




3
3.1

Oznaczenia typu
Tabliczka znamionowa silnika (przyktad)

Oznaczenia typu

Tabliczka znamionowa silnika (przykfad)

( )
SEW -EURODRIVE Bruchsal / Germany @ @
Typ KA77 DT90L4/BMG/MM15/MLU 3~  |IEC 34
Nr.  3009818304. 0001. 99 M B3
Kw 1,5 / 50HZ cos 0,99
(OB0Hz V' 380-500 A 3,50 O
60Hz V' 380-500 A 3,50
rimin 22/1400 P 54 K F
Bremse V 230 Nm 20 Gleichrichter
kg 73 Ma 665 Nm i 64,75 :1
\_ Schmierstoff Made in Germany 184103 3.14 )

1996182283

KA 77 DT 90L4 BMG / MM15 / MLU

| Dodatkowe wyposazenie falownika®)

Falownik MOVIMOT®

Dodatkowe wyposazenie silnika
(hamulec)

Wielkos¢, liczba biegunow silnika

Seria silnika

Wielkos¢ przektadni

Seria przektadni

1) Na tabliczce znamionowej umieszczone sg tylko informacje na temat fabrycznie zainstalowanych opciji.
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Oznaczenia typu
Tabliczka znamionowa falownika (przyktad)

3.2 Tabliczka znamionowa falownika (przykitad)

000 ittt A

Status: 10 12 -- A-- -- 10 10 12 02/08 444

Typ MM15D-503-00
Sach.Nr. 18215033 Serien Nr.0886946 T
Eingang / Input Ausgang / Output

CHO1
EURODRIVE U= 3x380.500VAC |U= 3x0V..U
Input
50...60Hz 2036

D-76646 Bruchsal f= f= 2..120Hz

Made in Germany 1= 3.5AAC I=_4.0AAC ®
MOVIMOT T= -30...40C

Antriebsumrichter ~ P-Motor ~ 1.5kW / 2.0HP c Us
Drive Inverter P-Motor (S3/25%): 2.2kW / 3.3HP

Use 60/75°C copper wire only. Tighten terminals to 13,3in. - ibs.(1.5 Nm)

Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 5000ms

1957927307
MM 15D - 503 - 00
| Wersja (00 = standard)

Rodzaj zasilania (3 = 3-fazowe)

Napiecie przytaczeniowe
(50 = 380 — 500 VAC)
(23 =200 — 240 VAC)

Wersja D

Moc silnika (15 = 1,5 kW)

Seria MOVIMOT®

3.3 Cechy urzadzenia

Oznaczenie [1] na gorze falownika MOVIMOT® zawiera informacje o typie falownika [2],
numerze falownika [3] oraz o mocy urzadzenia [4].

[21—MM03D-503-00
(31 —18216991/0.3FTKW [4]

457916555
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3 Oznaczenia typu
Wersja "Montaz przysilnikowy"

3.4 Wersja "Montaz przysilnikowy"

Nastepujacy rysunek przedstawia przyktadowy montaz przysilnikowy (osadzany)
falownika MOVIMOT® z przynalezng tabliczkg znamionowg i oznaczeniem typu:

C€

VE
D-76646 Bruchsal MOVIMOT
Made in Germany
Typ: MM15D-503-00/0/P21A/RO1A/APG4

Nr.: 01.1234567890.0004.03
LT A O0PAR O

457921547
MM15D-503-00/0/P21A/RO1A/APG4

\— Ztacze wtykowe dla potgczen z silnikiem

Wersja skrzynki zaciskowej

Adapter do montazu przysilnikowego
(osadzanego)

21 = wielkos$é 1

22 = wielkos¢ 2

0dzaj zasilania

R
0=A
1=A

Falownik MOVIMOT®
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Instalacja mechaniczna
Motoreduktor MOVIMOT®

4 Instalacja mechaniczna
4.1  Motoreduktor MOVIMOT®

4.1.1 Przed rozpoczeciem:
Napedy MOVIMOT® mozna montowac, jesli:

* dane na tabliczce znamionowej napedu zgadzajg sie z parametrami napiecia
sieciowego

* naped nie jest uszkodzony (brak uszkodzen, powstatych na skutek transportu lub
magazynowania)

* spetnione zostaly nastepujace warunki:

— Temperatura otoczenia odpowiada wartosciom podanym w rozdziale "Dane
techniczne" w instrukcji obstugi. Nalezy wzig¢ pod uwage, ze zakres temperatury
przektadni moze by¢ réwniez ograniczony, patrz w instrukcji obstugi przektadni.

— Brak olejow, kwasoéw, gazéw, opardéw, promieniowania itd.

Tolerancje W ponizszej tabeli przedstawiono dopuszczalne wartosci tolerancji dla watow
przy pracach wyjéciowych i kotnierzy napedu MOVIMOT®.
montazowych —
Koncéwka watu Kotnierze
Tolerancja $rednicy wg EN 50347 Tolerancja krawedzi centrujgcej wg EN 50347
* 1SOj6 przy @ <26 mm + 1S0Oj6 przy @ <250 mm
ISO k6 przy 38 mm = @ < 48 mm * ISO h6 przy @ > 300 mm

* ISO m6 przy @ > 55 mm
»  Otwor centrujacy wedtug DIN 332,
forma DR..

Kompaktowa instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D z silnikiem trojfazowym DT/DV
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Instalacja mechaniczna
Motoreduktor MOVIMOT®

41.2 Instalacja MOVIMOT®
Przy montazu napedu MOVIMOT®, nalezy stosowac sie do ponizszych zalecen:

3

Naped MOVIMOT® nalezy ustawi¢ w potozeniu podanym na tabliczce znamionowej
silnika (potozenie montazowe) i zamontowa¢ na réwnym, odpornym na wstrzasy
podiozu.

Koncéwki watdéw starannie oczyscic ze $rodkow antykorozyjnych (uzyé
rozpuszczalnika dostepnego w handlu). Rozpuszczalnik nie moze przenikng¢ do
tozysk oraz pierscieni uszczelniajgcych - mozliwe uszkodzenie.

Falownik MOVIMOT® i silnik nalezy dokfadnie ustawi¢, aby nie obcigza¢ watéw
w niedopuszczalnym stopniu (nalezy przestrzega¢ dozwolonych sit poprzecznych
i osiowych!)

Unika¢ uderzen w kohcowke watu.

W przypadku pionowych pozyciji pracy, chroni¢ urzadzenie przed przedostaniem ciat
obcych!

Zwréci¢ uwage na wiasciwy doptyw powietrza chtodzgcego, nie zasysac z powrotem
cieptego powietrza.

Elementy dodatkowo naktadane na wat powinny by¢ wywazane z klinem (waty
wyjéciowe wywazane sg z klinem).

Istniejgce otwory odptywowe skroplin zamkniete sg za pomoca zatyczek z tworzywa
sztucznego i moga by¢ otwierane wytgcznie w razie potrzeby.

Nie wolno pozostawiaC nieostonietych otworow odptywowych  skroplin.
W przeciwnym razie urzadzenie nie bedzie spetniato wymogow wyzszej klasy
ochronne;j.

STOP!

Informacja o stopniu ochrony podana w danych technicznych odnosi sie tylko do
prawidtowo zamontowanego falownika MOVIMOT®.

W przypadku odtaczenia falownika MOVIMOT® od skrzynki zaciskowej, istnieje
niebezpieczenstwo uszkodzenia wskutek przedostania sie wilgoci lub pytéw.

Nalezy odpowiednio chroni¢ falownik MOVIMOT®, jesli zostat zdjety z skrzynki
zaciskowe;j.

4.1.3 Ustawienie silnika w pomieszczeniach wilgotnych lub na zewnatrz

Przy montazu napedu MOVIMOT® w pomieszczeniach wilgotnych lub na $wiezym
powietrzu nalezy stosowac sie do nastepujacych zalecen:

Zastosowac pasujgce diawiki kablowe dla przewoddéw doprowadzajacych (w razie
potrzeby uzy¢ ksztattki redukcyjne).

Gwinty dtawikéw kablowych i zaslepek posmarowaé masg uszczelniajacy i dobrze
dociggnag¢ - nastepnie ponownie posmarowac¢ masg uszczelniajaca.

Dobrze uszczelnié miejsca wlotu przewodu.

Powierzchne uszczelniajgce falownika MOVIMOT® nalezy doktadnie oczysci¢ przed
ponownym montazem.

W razie stwierdzenia uszkodzenia powitoki antykorozyjnej, nalezy ja poprawic.

Sprawdzi¢ stopien ochrony podany na tabliczce znamionowej pod wzgledem
dopuszczenia.
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Instalacja mechaniczna
Montaz przysilnikowy falownika MOVIMOT®

4.2 Montaz przysilnikowy falownika MOVIMOT®

Nastepujacy rysunek przedstawia wymiary mocowan dla montazu przysilnikowego

(osadzanego) falownika MOVIMOT®:

458277771
A B
MM03D503-00 — MM15D-503-00
MM03D233-00 — MM07D-233-00 140 mm 65 mm
MM22D503-00 — MM40D-503-00
MM11D233-00 — MM22D-233-00 170 mm 65 mm

Kompaktowa instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D z silnikiem trojfazowym DT/DV
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Instalacja mechaniczna
Momenty dociggajace

4.3 Momenty dociagajace
4.3.1 Falownik MOVIMOT®

Sruby do mocowania falownika MOVIMOT® dociagnaé na krzyz z momentem 3,0 Nm
(27 Ib.in).

458577931

4.3.2 Zaslepki gwintowane

Zaslepke gwintowang potencjometru f1 oraz przylgcza X50 dociggna¢ z momentem
2,5 Nm (22 Ib.in).

458570379

4.3.3 Dtawiki kablowe
Nalezy koniecznie stosowac¢ sie do zalecen producenta dtawikéw kablowych.
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Instalacja mechaniczna 4
Momenty dociggajace

4.3.4 Zaslepki gwintowane dla wyprowadzen przewodow
Zaslepki gwintowane dociggna¢ z sitg 2,5 Nm (22 Ib.in).

>

P
(g,

4.3.5 Momenty dociggajace dla zaciskéw

Podczas prac instalacyjnych przestrzega¢ podanych ponizej momentéw dociggajacych
dla zaciskow:

(1]

= Q
FEA
&l H

(2] [3] [4] [3]

1999952907

[1] 0,5 0,7 Nm (4 — 6 Ib.in)
[2] 0,5 0,7 Nm (4 — 6 Ib.in)
[3] 0,8 — 1,5 Nm (7 — 10 Ib.in)
[4] 1,2 1,6 Nm (11 — 14 Ib.in)
[5] 2,0 — 2,4 Nm (18 — 21 Ib.in)
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5.1
5.1.1

Instalacja elektryczna
Przepisy instalacyjne

Instalacja elektryczna

Przepisy instalacyjne
Podtaczanie przewodow zasilajacych

Napiecie i czestotliwos¢ znamionowa falownika MOVIMOT® muszg by¢ zgodne
z danymi dla sieci zasilania.

Przekroj kabla: zgodny dla pradu wejSciowego lgec i mocy znamionowej (patrz
w instrukcji obstugi, w rozdziale "Dane techniczne").

Dopuszczalny przekréj kabla dla zaciskow MOVIMOT® (nie dotyczy rozdzielacza
polowego).

Zaciski kabli mocy
1,0 mm? — 4,0 mm?2 (2x4,0 mm2)
AWG17 — AWG10 (2 x AWG10)

Zaciski sterownicze

Przewod Przewad elastyczny Przewody Przewody
jednozytowy (nieostonieta z koncowka z koncowka
(nieostoniety drut) skretka) izolacyjna zyt izolacyjna zyt
bez kotnierza z kotnierzem
izolacyjnego izolacyjnym
0,5 mm? — 1,0 mm? 0,5 mm? — 0,75 mm?
AWG20 - AWG17 AWG20 - AWG19

Podtaczac wytacznie jednozytowe przewody lub przewody elastyczne z lub bez korcowki
izolacyjnej zyt (DIN 46228 czes$¢ 1, materiat E-CU)

Dopuszczalna dlugos¢ koncowki izolacyjnej zyt: przynajmniej 8 mm
Uzywac przewodow z tulejkami bez kotnierza izolacyjnego (DIN 46228 czes¢ 1,
materiat ECU).

Zabezpieczenie przewodow zainstalowa¢ na poczatku przewodu sieciowego za
odgatezieniem szyny zbiorczej, patrz rozdziat "Podtgczanie urzadzenia
podstawowego MOVIMOT®". Dla F11 / F12 / F13 stosowaé wytgcznie bezpieczniki
topikowe o charakterystyce D, DO, NH lub wytacznik ochronny przewodu. Wielkosé
zabezpieczenia powinna by¢ odpowiednia do przekroju kabla.

SEW zaleca, aby w sieciach napieciowych o nieuziemionym punkcie zerowym (sieci
IT) stosowac czujnik izolacji z pomiarem kodu impulsowego. W ten sposéb unika sie
btednego zatgczania sie czujnika izolacyjnego wskutek wystepowania pojemnosci
doziemnych falownika.
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Instalacja elektryczna
Przepisy instalacyjne

5.1.2 Wylacznik ochronny réznicowopradowy

+ Zastosowanie konwencjonalnego wytgcznika réznicowo-pradowego jako jedynego
urzadzenia ochronnego jest niedopuszczalne. Uniwersalne wytaczniki réznicowo-
pradowe dla pradu statego i przemiennego (prad wyzwalajacy 300 mA) jako
urzadzenie ochronne sg dopuszczalne. Podczas normalnej pracy falownika
MOVIMOT® moga wystepowac robocze prady uptywowe > 3,5 mA.

+ SEW-EURODRIVE zaleca, aby nie stosowa¢ wylgcznikéw ochronnych réznicowo-
pradowych. Jesli jednak zastosowanie wytacznika réznicowo-prgdowego (Fl) dla
bezposredniej lub posredniej ochrony jest konieczne, wowczas nalezy przestrzegaé
nastepujacej wskazoéwki wg EN 61800-5-1:

A OSTRZEZENIE!

Zastosowano niewtasciwy typ wytacznika réznicowo-pragdowego.
Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

MOVIMOT® moze wzbudzi¢ prad w przewodzie ochronnym. Jesli w celu
zabezpieczenia przed bezposrednim lub posrednim dotykiem uzyty zostanie wytgcznik
ochronny réznicowo-pradowy (FI), woéwczas po stronie zasilajgcej falownika
MOVIMOT® dopuszcza sie zastosowanie tylko wytacznika réznicowo-pradowego (FI)
typu B.

5.1.3 Stycznik sieciowy

+ Jako styczniki sieciowe stosowac¢ nalezy wylgcznie styczniki kategorii AC-3
(EN 60947-4-1).

STOP!

« Stycznika sieciowego K11 (schemat (— str. 20)) nie nalezy stosowac¢ w trybie
recznym, a jedynie do wigczania/wytgczania falownika. Do pracy w trybie recznym
nalezy korzysta¢ z komend "Prawo/Stop" lub "Lewo/Stop".

* Dla stycznika sieciowego K11 nalezy zachowa¢ minimalny czas wytaczenia ok.
2 sek.

5.1.4

Instalacja spetniajaca warunki EMC

A OSTRZEZENIE!

Ten uktad napedowy nie jest przewidziany do uzytku w publicznej sieci niskiego
napiecia, zasilajacej obszary mieszkalne.

W mysl dyrektywy EMC, przetwornice czestotliwo$ci nie sg urzadzeniami do
samodzielnej eksploatacji. Dopiero po wiaczeniu komponentéw do systemu
napedowego mozliwa jest ocena zgodnosci z normg EMC. Certyfikat zgodnoéci CE
przyznawany jest dla systemu napedowego zgodnego z normg CE. Szczegétowe
informacje zawarte sg w niniejszej instrukcji obstugi.

WSKAZOWKI

» Jest to produkt z ograniczong dostepnoscig wedtug IEC 61800-3. Produkt ten moze
wywotac zaktécenia elektromagnetyczne EMC. W takim przypadku uzytkownik jest
zobowigzany do zastosowania odpowiednich srodkéw zaradczych.

+ Szczegotowe wskazéwki dot. instalacji zgodnej z EMC zawarte sg w dokumentacji
"EMC w technice napedowej" firmy SEW-EURODRIVE.

Kompaktowa instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D z silnikiem trojfazowym DT/DV
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5 Instalacja elektryczna
Przepisy instalacyjne

18

5.1.5 Wskazowki dot. przytacza PE

A ZAGROZENIE!

Smier¢, ciezkie uszkodzenie ciata lub straty rzeczowe na skutek porazenia pradem.

Nieprawidtowe podtaczenie PE.
* Dopuszczalny moment dociggajacy dla dtawikéw kablowych wynosi od 2,0 do
2,4 Nm (18 — 21 Ib.in).

+ Podczas wykonywania przytacza PE nalezy przestrzega¢é nastepujacych

wskazéwek:
Montaz niedopuszczalny Zalecenie: Montaz z peinym kablem
Montaz z rozwidlong koncowka przytaczeniowym
kablowa Dopuszczalny dla przekroju do
Dopuszczalny dla wszystkich maksymalnie 2,5 mm?
przekrojow
M5
M5
- / ) y
I <
‘
(1]
323042443 323034251 323038347

[1] Rozwidlona koncéwka kablowa pasujaca dla srub M5-PE

W trakcie normalnej pracy mogg wystepowac prady uptywowe = 3,5 mA. Aby spetnic

wymogi wg EN 61800-5-1 nalezy przestrzegac:

* utozy¢ drugi przewdéd PE o przekroju przewodu zasilajgcego réwnolegle do
przewodu ochronnego przez oddzielne zaciski lub zastosowa¢ miedziany przewéd

ochronny o przekroju 10 mm?Z.
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Instalacja elektryczna
Przepisy instalacyjne

5.1.6 Wysokos¢ ustawienia powyzej 1000 m n.p.m

Napedy MOVIMOT® o napieciu sieciowym od 200 do 240 V lub 380 do 500 V moga by¢
stosowane zgodnie z danymi wartosciami brzegowymi na wysokosciach od 1000 m
n.p.m.”, do maksymalnie 4000 m powyzej punktu zerowego.

3

Moc znamionowa ciagta zostaje zredukowana w wyniku zmniejszonego chtodzenia
na wysokos$ci powyzej 1000 m (patrz instrukcji obstugi, rozdziat "Dane techniczne").

Dystanse izolacyjne powyzej 2000 m n.p.m sg wystarczajgce tylko dla klasy
przepieciowej 2. Jesli dla danej instalacji wymagana jest klasa przepieciowa 3,
woéwczas nalezy zadba¢ o dodatkowe, zewnetrzne zabezpieczenie przepieciowe,
aby skoki przepieciowe ograniczone byty do 2,5 kV faza-faza i faza-ziemia.

W przypadku gdy wymagane jest bezpieczne odigczanie sieci, musi by¢ ono
zrealizowane poza urzadzeniem na wysokosciach od 2000 m powyzej punktu
zerowego (Bezpieczne Odigczanie Sieci wedtug EN 61800-5-1).

W przypadku ustawienia na wysokosci w przedziale od 2000 m do 4000 m n.p.m.,
dochodzi do zredukowania dopuszczalnych wartosci napiecia znamionowego sieci:

— 06V nakazde 100 m przy MM..D-503-00
— 03V nakazde 100 m przy MM..D-233-00

5.1.7 Podtaczanie zasilania 24 V

Do zasilania falownika MOVIMOT® nalezy uzy¢ zewnetrzne zrodto napiecia 24 VDC
lub podtaczy¢ zasilanie poprzez opcje MLU..A lub MLG..A.

5.1.8 Sterowanie binarne

Podtaczy¢ wymagane przewody sterownicze

Jako przewodow sterujacych uzyé przewodow ekranowanych i wyprowadzi¢
oddzielnie od przewodoéw sieciowych.

5.1.9 Instalacja zgodna z wymogami UL

Jako przewodu przytgczeniowego uzy¢ tylko przewoddw miedzianych z zakresem
temperatur 60 / 75 °C.

Dopuszczalne momenty dokrecania dla zaciskow mocy MOVIMOT® wynosza:
1,5 Nm (13 Ib.in).

Dopuszczalne napiecie sieciowe wynosi 500 V (falownik 400 / 500 V) lub 240 V
(falownik 230 V). Informacje na temat maksymalnie dopuszczalnych wartosci
i parametréw pradu zwarciowego sieci zasilajgcej oraz zabezpieczenia sieci zawarte
sg na tabliczce znamionowej falownika MOVIMOT®.

WSKAZOWKI

Jako zewnetrzne zrédto napiecia 24 VDC nalezy stosowaé wytgcznie sprawdzone
urzadzenia o ograniczonym napieciu wyjsciowym (U,ax = 30 VDC) i ograniczonej
mocy (P < 100 VA).

Certyfikacja UL dotyczy tylko sieci napieciowych z napieciami doziemnymi do
maks. 300 V. Dopuszczenie UL nie obowigzuje przy pracy w sieciach napieciowych
0 nie uziemionym punkcie zerowym (sieci IT).

Maksymalna wysokos$¢ ograniczona jest przez uptyw pradu jak réwniez przez hermetycznie zamkniete
elementy jak np. kondensatory elektrolityczne.

Kompaktowa instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D z silnikiem trojfazowym DT/DV
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Instalacja elektryczna

Podtaczenie MOVIMOT®
5.2  Podfaczenie MOVIMOT®
L1 Funkcje zaciskow Prawo/Stop + Lewo/Stop
) dla binarnego sterowania:
L3
>
S I 3Ll Rlogs
I H H H F11/F12/F13 . .
| )
B
1 ! aktywny kierunek aktywny kierunek
| obrotéw w prawo obrotow w lewo
1
A nInN
_:_ =AY 9 - Funkcje zaciskow f1/f2:
= I MOVIMOT®
. 2l CICIE] 3| [CICE
: N [ ] N X ax
X AL T
| Wy LY
I
| Warto$¢ zadana Warto$¢ zadana
| f1 aktywna 2 aktywna
I
I
! Funkcje zaciskéw Prawo/Stop + Lewo/Stop
I dla sterowania poprzez ztacze magistrali polowej
! RS-485:
]
BMG | o = |ICIG oba kierunki sg dostepne
1 o0 N [ i}
1 <
R %)
P = SO 0 A T B o
\ [
! —
\ x tylko kierunek obrotéw w Prawo jest
! ER 3| |G| dostepny,
X 3] i
\ > clc S P wartosci zadane dla biegu w lewo
L N || = ¥| | | o= prowadzg do zatrzymania napedu
| | + tylko kierunek obrotow w Lewo jest
>
1 1 24 Vpg S E S dostepny,
g N - wprowadzi¢ wartosci zadane dla
BW [6] prawych obrotéw w celu
zatrzymania napedu
2000232971
Naped jest zablokowany lub
3 cIG zostanie zatrzymany
N [0 i

[1] Zasilanie 24 VDC (zewnetrzne lub za pomoca opcji MLU..A / MLG..A)
[2] Prawo/Stop
[3] Lewo/Stop
[4] Przetaczenie wartosci zadanych f1/f2

[5] Komunikat stanu gotowosci (styk zamkniety = gotowy do pracy)
[6] Rezystor hamujacy BW..
(tylko dla napedu MOVIMOT® bez hamulca mechanicznego)
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Instalacja elektryczna
Potaczenie miedzy MOVIMOT® j silnikiem w przypadku montazu przysilnikowego

5.3 Potaczenie miedzy MOVIMOT® i silnikiem w przypadku montazu
przysilnikowego
W  przypadku montazu przysilnikowego (osadzanego) falownika MOVIMOT®,
do potaczenia z silnikiem stosowany jest kabel prefabrykowany (przewod hybrydowy).

Do potaczenia falownika MOVIMOT® z silnikiem wolno stosowaé wytgcznie przewod
hybrydowy firmy SEW-EURODRIVE.

Po stronie urzadzenia MOVIMOT® mozliwe sg nastepujace wyprowadzenia:
* A: MM../P2.A/RO.A/APG4
+ B: MM../P2.A/RE.A/ALA4

Wyprowadzenie APG4, w zaleznosci od zastosowanego przewodu hybrydowego,
umozliwia nastepujace potaczenia z silnikiem:

Wersja A1 A2 A3 A4

MOVIMOT® APG4 APG4 APG4 APG4

Silnik Dtawik kablowy ASB4 APG4 IS

zaciskow

Przewod hybrydowy 0 186 742 3 0593076 6 01867415 08163251 A
0816326 X A
05932785
05937558 .\

2000749067
[1] Podtaczenie poprzez zaciski
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Instalacja elektryczna

Potaczenie miedzy MOVIMOT® i silnikiem w przypadku montazu przysilnikowego

Wyprowadzenie ALA4, w zaleznosci od zastosowanego przewodu hybrydowego, daje

nastepujace mozliwosci potaczen z silnikiem:

Wersja B1 B2
MOVIMOT® ALA4 ALA4
Silnik Dtawik kablowy/zaciski ASB4
Przewéd 0817948 4 0816 208 5
hybrydowy

),
\\%

)

B1

/IIII'////

[

[1] Podtaczenie poprzez zaciski

7

SN

=

D

(;x:

/IIII'///

VX)),

ALA4

2000812811
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Instalacja elektryczna 5
Potaczenie miedzy MOVIMOT® j silnikiem w przypadku montazu przysilnikowego

5.3.1 Podtaczenie przewodu hybrydowego

W ponizszej tabeli pokazano podtgczenie zyt przewodoéw hybrydowych o numerach
katalogowych 0 186 742 3 i 0 817 948 4 wraz z przynaleznymi zaciskami do silnika

DT/DV:

Zacisk silnika DT/DV Kolor zyly | oznaczenie przewodu hybrydowego
U1 czarny / U1

V1 czarny / V1

w1 czarny / W1

4a czerwony /13

3a biaty / 14

5a niebieski / 15

1a czarny / 1

2a czarny / 2

Przytacze PE zielono/zotty + koncoéwka ekranu (ekran wewnetrzny)

Ponizsza ilustracja przedstawia sposob poditaczenia przewodu hybrydowego do
skrzynki zaciskowej silnika DT/DV.

GNYE

BK/W1
BK/V1
BK/U1

BU
RD L eSS _—
WH ] RS & A02020202029:3:::::?&':;o
e

BK/2
BK/1

G _© O

)\ w2 u2 V2 f
ut vi wi
O O O

2000865419
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Wazne wskazdwki dotyczace uruchomienia

6 ("@ Uruchomienie
@

6 Uruchomienie
6.1 Wazne wskazowki dotyczace uruchomienia

A ZAGROZENIE!

Przed zdjeciem / zatozeniem falownika MOVIMOT®, nalezy odtagczy¢ go od sieci.
Niebezpieczne napiecia moga utrzymywac sie w urzadzeniu jeszcze przez minute po
odtaczeniu go od sieci.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pradem.

+ Odtaczyé¢ naped MOVIMOT® od napiecia za pomocg odpowiedniego zewnetrznego
urzadzenia odigczajacego i zabezpieczy¢ je przed niezamierzonym podtaczeniem
napiecia zasilajgcego.

* Nastepnie odczekaé co najmniej 1 minute.

Powierzchnie urzadzenia MOVIMOT® zewnetrznych opcji, np. rezystora hamujgcego
(w szczegolnosci radiatora), mogg nagrzewac sie w trakcie eksploatacji do wysokich
temperatur.

Niebezpieczenstwo poparzenia.

* Naped MOVIMOT® oraz zewnetrzne opcje wolno dotyka¢ dopiero po ich
ostygnieciu.

WSKAZOWKI
* Przed uruchomieniem zdjg¢ ostone z diody statusowej LED.
P * Przed uruchomieniem nalezy $ciagna¢ folie ochronng z tabliczek znamionowych.

1 * Nalezy sprawdzi¢, czy wszystkie pokrywy ochronne zamontowane zostaty we
wiasciwy sposob.

* Dla stycznika sieciowego K11 nalezy zachowaé minimalny czas wytaczenia ok.
2 sek.
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Uruchomienie (‘@

Opis elementdw sterujacych @

6.2 Opis elementow sterujacych
6.2.1 Potencjometr wartosci zadanych f1

W zaleznosci od trybu pracy falownika MOVIMOT®, potencjometr f1 spetnia rézne
funkcje:

+ Sterowanie binarne: Ustawienie wartosci zadanej f1
(wybor poprzez zacisk f1/f2 = "0")

» Sterowanie poprzez ztgcze RS-485: Ustawienie czestotliwosci maksymalnej fiaks

f [Hz] 1004
751
567
SO
7
21 g
0 [
[1] Pozycja potencjometru 329413003
STOP!

Stopien ochrony opisany w danych technicznych zachowany bedzie tylko woéwczas,
jesli zaslepka gwintowana potencjometru wartosci zadanych oraz zaslepka ztacza
diagnostycznego X50 zostaty prawidlowo zamontowane.

W przypadku nieprawidtowego montazu zaslepek gwintowanych moze dojs¢ do
uszkodzenia falownika MOVIMOT®.

+  Wkreci¢ zaslepke gwintowang potencjometru wartosci zadanej f1 wraz z uszczelka.

6.2.2 Przelacznik f2

W zaleznosci od trybu pracy falownika MOVIMOT®, przetacznik f2 spetnia rézne
funkcje:

» Sterowanie binarne: Ustawienie wartosci zadanej f2
(wybor poprzez zacisk f1/f2 ="1")

+ Sterowanie poprzez ztacze RS-485: Ustawienie czestotliwosci minimalnej f,ip

Przetacznik 2
Pozycja przelacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Wartos¢ zadana f2 [Hz] | 5§ 7 10 15 20 | 26 35 50 60 70 | 100

Czestotliwosé 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40
minimalna [Hz]

6.2.3 Przetacznik t1
Przetacznik t1 stuzy do ustawiania przyspieszenia napedu MOVIMOT®.
Czas rampy odnosi sig do skoku wartosci zadanej o 1500 min™' (50 Hz).

Przetacznik t1

Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Czas rampy t1 [s] 01 02 03 05 07 1 2 3 5 7 10

Kompaktowa instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D z silnikiem trojfazowym DT/DV
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6.2.4 Przetacznik DIP S1i S2

= = = = =
[A

=2 8 = 9

( H ” ‘

626648587
Przetacznik DIP S1:
s1 1.2 3 4 5 6 7 8
Znaczenie | Kodowanie binarne | Ochrona Stopien Czestotliwos¢ | Tlumienie
Adres urzadzenia silnika mocy PWM biegu
RS-485 silnika jatlowego
20 21 22 23
Silnik jeden zmienny
ON 1 1 1 1 Wyt rozmiar (16, 8, 4 kHz) Wh.
mniejszy
Dopasowan
OFF 0 0 0 0 Wi. y silnik 4 kHz Wyt
Przetacznik DIP S2
S2 1 2 3 4 5 6 7 8
Znaczenie Typ silnika | Zwalnianie Tryb pracy = Kontrola Funkcje dodatkowe
hamulca predkosci kodowania binarnego
bez ) obrotowej 20 | o1 | 22 | 3
Zezwolenie
Silnik
ON SEWDZ" Wi u/f Wt 1 1 1 1
OFF Silnik IEC Wyt VFC Wyt 0 0 0 0

1) dostepny tylko w Brazylii

STOP!

Przestawi¢ przetgcznik DIP przy uzyciu odpowiedniego narzedzia, np. $rubokreta
ptaskiego z koncéwkg o szerokosci < 3 mm.

Sita, jakg mozna uzy¢ do aktywacji przetacznika DIP, nie moze przekroczy¢ 5 N.
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6.3 Opis przetacznikéw DIP S1
6.3.1 Przetaczniki DIP S1/1 — S1/4

C &9,
@ I

Wybér adresu RS-485 urzadzenia MOVIMOT® poprzez kodowanie binarne

Adres

dziesietny =0 1 2 3 4 5 6 |7 8 9 10 11 12 13 14 15
S1/1 -/ X -/ X -/ X - X -/ X -/ X -|X -1X
S1/2 - -/ X X -]/ - X X - -/ X X -]|-/X X
S$1/3 - - - -/ X X X X - - - —-/X|X X X
S1/4 - - - - -] - - —-—/X X X X X | X X X
X =ON

- =O0FF

W zaleznosci od sposobu sterowania falownika MOVIMOT®, ustawi¢ nastepujacy

adres:

Sterowanie

Adres RS-485

Sterowanie binarne
Poprzez klawiature (MLG..A, MBG..A)

0
1

Poprzez ztacze fieldbus (MF..)
Poprzez MOVIFIT® MC (MTM..)

1
1

Poprzez ztagcze magistrali polowej ze zintegrowanym sterowaniem
(MQ..)

1do 15

Poprzez ztagcze RS-485-Master

1do 15

6.3.2 Przetacznik DIP S1/5
Ochrona silnika zataczona/wylaczona

W przypadku montazu przysilnikowego (osadzanego) falownika MOVIMOT® nalezy

odfaczy¢ funkcje ochrony silnika.

Aby zagwarantowa¢ mimo to poprawng ochrone silnika, nalezy zamontowa¢ czujnik TH
(bimetalowy czujnik temperaturowy). W przypadku osiggniecia znamionowej
temperatury, czujnik TH otwiera obwdd pradowy czujnika (patrz w podreczniku do

rozdzielacza polowego).

Kompaktowa instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D z silnikiem trojfazowym DT/DV
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6.3.3 Przetacznik DIP S1/6

Silnik jeden rozmiar mniejszy

3

Przetacznik DIP umozliwia aktywacje funkcji przyporzadkowania urzadzenia
MOVIMOT® do silnika jeden rozmiar mniejszego. Moc znamionowa urzadzenia
pozostaje bez zmian.

Stosowanie silnika 0 mniejszej mocy moze doprowadzi¢ do zwiekszenia mozliwosci
przecigzania napedu, gdyz urzadzenie MOVIMOT® z perspektywy pracy silnika, jest
o0 jeden stopien mocy wyzej. Przez krotki czas moze by¢ osiggniete wyzsze
natezenie pradu, w wyniku czego wystapi wyzszy moment.

Zadaniem przetgcznika S1/6 jest krotkotrwate wykorzystanie momentu szczytowego
silnika. Granica pradu dla danego urzadzenia jest zawsze taka sama, niezaleznie od
potozenia przetgcznika. Funkcja ochrony silnika dopasowywana jest w zaleznosci od
potozenia przetacznika.

W trybie pracy z S1/6 = "ON" nie jest mozliwe zabezpieczenie przed przejéciem
silnika w niestabilng czes¢ charakterystyki M(f).

MOVIMOT® Przyporzadkowany silnik 230 /400 V, 50 Hz

Falownik 266 /460 V, 60 Hz
MM..D-503-00 $1/6 = OFF S1/6 = ON

380 — 500 V A A A A
MM03D-503-00 DT71D4 DR63L4") DR63L4") -
MM05D-503-00 DT80K4 DT71D4 DT71D4 DFR63L4"
MM07D-503-00 DT80N4 DT80K4 DT80K4 DT71D4
MM11D-503-00 DT90S4 DT80N4 DT80N4 DT80K4
MM15D-503-00 DT9O0L4 DT90S4 DT90S4 DT80N4
MM22D-503-00 DV100M4 DT90L4 DT9O0L4 DT90S4
MM30D-503-00 DV100L4 DV100M4 DV100M4 DT9O0L4
MM40D-503-00 - DV100L4 DV100L4 DV100M4

MOVIMOT® Przyporzadkowany silnik 230/460V, 60 Hz . ./ X
Falownik

MM..D-233-00 $1/6 = OFF $1/6 = ON

200 — 240 V A A A A
MMO03D-233-00 DT71D4 DR63L4")
MM05D-233-00 DT80K4 DT71D4
MMO07D-233-00 DT80N4 DT80K4
MM11D-233-00 DT90S4 DT8ON4
MM15D-233-00 DT90L4 DT90S4
MM22D-233-00 DV100M4 DTOO0L4

1) mozliwe tylko przy montazu osadzanym
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6.3.4 Przelacznik DIP S1/7
Ustawienie maksymalnej czestotliwosci PWM

* W przypadku ustawienia przetgcznika DIP S1/7 = "OFF", urzadzenie MOVIMOT®
bedzie pracowac¢ z czestotliwosciag PWM 4 kHz.

* 'W przypadku ustawienia przetacznika DIP S1/7 = "ON", urzadzenie MOVIMOT®
bedzie pracowac¢ z czestotliwoscia PWM 16 kHz (niskoszumowa) i przetaczac,
w zaleznosci od temperatury radiatora i obcigzenia falownika, stopniowo na
mniejsze czestotliwosci.

6.3.5 Przelacznik DIP S1/8
Tlumienie drgan podczas pracy jalowej (S1/8 = "ON")

W przypadku ustawienia przetacznika DIP S1/8, funkcja ta redukuje drgania
rezonansowe podczas biegu jalowego.

6.4 Opis przetacznikéw DIP S2
6.4.1 Przetacznik DIP S2/1
Typ silnika
* Przy silnikach IEC i NEMA, przetgcznik DIP S2/1 musi by¢ zawsze w pozycji "OFF".

* Przy silnikach DZ z napieciem znamionowym 220/380 V, 60 Hz (dostepne tylko
w Brazylii) przetgcznik DIP musi by¢ zawsze w pozycji "ON".

6.4.2 Przelacznik DIP S2/2
Zwalnianie hamulca bez zezwolenia

W przypadku aktywnego przetacznika S2/2 = "ON" mozliwe jest zwalnianie hamulca
réwniez wtedy, gdy wystepuje brak zezwolenia pracy dla napedu.

W przypadku zastosowan dzwignicowych, funkcja ta nie daje efektu.

Funkcja przy W przypadku sterowania binarnego, hamulec moze by¢ zwalniany poprzez sygnat na
sterowaniu zacisku f1/f2 jesli spetnione zostang nastepujgce zatozenia:
binarnym S .
Stan zaciskow Stan Stan btedu Funkcja hamulca
R L ) zezwolenia
" "o" "o" Urzadzenie jest | Brak btedu Hamulec sterowanyé'est
"o" """ odblokowane urzadzenia poprzez MOVIMOT™,
wartos¢ zadana f1
""" "o" """ Urzadzenie jest | Brak btedu Hamulec sterowany jest
"o" """ odblokowane urzadzenia poprzez MOVIMOT™,
wartos¢ zadana 2
""" " "o" Urzadzenie Brak btedu Hamulec jest zamkniety
"o" "o" nie jest urzadzenia
odblokowane
""" " """ Urzadzenie Brak btedu Hamulec jest zamkniety
nie jest urzadzenia
odblokowane
"0" "0" " Urzadzenie Brak btedu Zwolnienie hamulca bez
nie jest urzadzenia zezwolenia
odblokowane
Mozliwe sg wszystkie stany Urzadzenie btedu Hamulec jest zamkniety
nie jest urzadzenia

odblokowane
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Funkcje

w przypadku
sterowania
poprzez RS-485

30

W przypadku sterowania poprzez RS-485, otwarcie hamulca nastepuje poprzez stowo
sterujgce.

MOVIMOT®

PO

| P01 | pPo2 | PO3
| en | p2 |  p3
- PI

PO = Wyjsciowe dane procesowe
PO1 = Stowo sterujace
PO2 = Predkosc¢ obrotowa [%]

PO3 = Rampa

DO = Wyjscia cyfrowe

329547915

Pl = Wejsciowe dane procesowe
PI1 = Stowo statusowe 1
PI2 = Prad wyjsciowy
P13 = Stowo statusowe 2
DI = Wejscia cyfrowe

Ustawienie bitu 8 dla stowa sterujgcego umozliwia zwalnianie hamulca przy
nastepujacych zatozeniach:

Bazowy blok sterujacy

15 (14 |13 |12 |11 |10 | 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Stowo sterujace
10" =
. . nie  fuqn_ zezwolenie
nie dostepne” B't B't dostep- 1= nie dostepne” w przeciwnym
9 8 ? Reset
ne wypadku
zatrzymanie

Wirtualne zaciski do zwalniania hamulca bez
zezwolenia dla napedu

Zamkniecie wirtualnego zacisku dla hamulca

i zablokowanie stopnia wyjsciowego

poleceniem "Stop"

1) zalecenie dla wszystkich nieobsadzonych bitéw = "0"

Stan Stan btedu Stan 8 bit Funkcja hamulca
zezwolenia w stowie

sterujacym
Urzadzenie jest Brak btedu urzadzenia / "o" Hamulec sterowany jest
odblokowane brak timeout komunikacji poprzez MOVIMOT
Urzadzenie jest Brak btedu urzadzenia / """ Hamulec sterowany jest
odblokowane brak timeout komunikacji poprzez MOVIMOT
Brak zezwolenia Brak btedu urzadzenia / "o" Hamulec zamkniety
odblokowane brak timeout komunikac;ji
Urzadzenie nie Brak btedu urzadzenia / "™ Zwolnienie hamulca
jest odblokowane  brak timeout komunikacji bez zezwolenia
Brak zezwolenia Btad urzadzenia / "1" lub "0" Hamulec zamkniety
odblokowane Timeout komunikacji
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Wybor wartosci Wybdr wartosci zadanej przy sterowaniu binarnym w zaleznosci od stanu zacisku f1/f2:
zadanej przy - - - —
sterowaniu Stan zezwolenia Zacisk f1/f2 Aktywna wartos¢ zadana
binarnym Urzadzenie jest odblokowane | Zacisk f1/f2 = "0" | Potencjometr wartosci zadanych f1 aktywny

Urzadzenie jest odblokowane | Zacisk f1/f2 = "1" | Potencjometr wartosci zadanych 2 aktywny
Reakcje Przy urzadzeniu nie gotowym do pracy, hamulec jest zawsze zamkniety, niezaleznie od
w przypadku pozycji zacisku f1/f2 lub bit 8 w stowie sterujgcym.
urzgdzenia
niegotowego
do pracy

Wskazanie diody Dioda statusowa LED pulsuje periodycznie szybko (t,; : tyyr = 100 ms : 300 ms),

LED

6.4.3

6.4.4

6.4.5

w przypadku gdy hamulec zostat zwolniony. Taki stan odnosi sie zaréwno do
sterowania binarnego, jak i sterowania poprzez RS-485.

Przelacznik DIP S2/3
Tryb pracy
» Przelgcznik DIP S2/3 ="OFF":  Tryb VFC dla 4-biegunowych silnikéw
* Przelgcznik DIP S2/3 ="ON"; Tryb U/f zarezerwowany dla szczegolnych przypadkow

Przetacznik DIP S2/4
Kontrola predkosci obrotowej

» Kontrola predkosci obrotowej (S2/4 = "ON") stuzy jako ochrona napedu w przypadku
wystgpienia blokady.

* W przypadku gdy naped z uaktywniong kontrolg predkosci obrotowej (S2/4 = "ON"
zatgczony jest na granicy pradu dtuzej niz 1 sekunde, wéwczas falownik MOVIMOT
zasygnalizuje bitad kontroli predkosci obrotowej. Dioda statusowa LED falownika
MOVIMOT® sygnalizuje btad, pulsujac na czerwono (tw. * twyr =600 ms : 600 ms, kod
btedu 08). Btad ten wystepuje tylko wtedy, gdy granica pradu osiggnieta bedzie przez
przerywania przez czas opoznienia.

Przetaczniki DIP S2/5 — S2/8
Funkcje dodatkowe

+ Kodowanie binarne przetacznikéw DIP S2/5 do S2/8 pozwala na aktywowanie
funkcji dodatkowych.

+ Dostepne funkcje dodatkowe aktywowane sg w nastepujacy sposob:

Wartos¢ 0o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1M 12 13 14 15
dziesietna
S2/5 -/ X -/X -/ X - X - X -/ X - X -]X
S2/6 - -/ X X - - X X - - X X -/ - /XX
S2/7 - - - - /X X X X | - - - X X | X | X
S2/8 - - - - == =-]=-/X X X X X X X X
X =ON

- =OFF

+ Zestawienie i opis dostepnych funkcji dodatkowych umieszczono w szczegotowej
instrukcji obstugi.
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6.5 Uruchomienie za pomoca sterowania binarnego

A ZAGROZENIE!

Niebezpieczne napiecia mogg utrzymywac sie w urzadzeniu jeszcze przez minute po
odtgczeniu go od sieci!

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pradem.

+ Odtaczyé¢ naped MOVIMOT® od napiecia za pomocg odpowiedniego zewnetrznego
urzadzenia odigczajacego i zabezpieczy¢ je przed niezamierzonym podtaczeniem
napiecia zasilajgcego.

» Nastepnie odczekac co najmniej 1 minute.

1. Sprawdzi¢ podtagczenie falownika MOVIMOT®.
Patrz rozdziat "Instalacja elektryczna".

2. Upewnic sie, ze przetgcznik DIP S1/1 — S1/4 ustawiony jest na "OFF" (=adres 0).
Tzn. MOVIMOT® sterowany jest w sposdéb binarny poprzez zaciski.

337484811

3. Ustawi¢ pierwszg predkosé obrotowa za pomoca potencjometru wartosci zadanych
f1 (aktywny, jesli zacisk f1/f2 = "0") (ustawienie fabryczne: ok. 1500 min”’ (50 Hz).

f[Hz] 1004
75

Ty
2 -
2_
0

329413003

[1] Pozycja potencjometru

4. Upewni¢ sie, ze na zaslepce potencjometru wartosci zadanej f1 jest uszczelka,
nastepnie wkreci¢ zaslepke.

STOP!

Stopieh ochrony opisany w danych technicznych zachowany bedzie tylko wéwczas,
jesli zasdlepka gwintowana potencjometru wartosci zadanych oraz zaslepka ztacza
diagnostycznego X50 zostaty prawidtowo zamontowane.

W przypadku nieprawidtowego montazu zaslepki gwintowanej moze dojs¢ do
uszkodzenia falownika MOVIMOT®.
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5. Ustawi¢ drugg predkos¢ obrotowg za pomoca przetgcznika 2 (aktywny, jesli zacisk

f1/£2 ="1").
Przetacznik 2
Pozycja przetacznika 0o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Wartos¢ zadanaf2[Hz] 5 7 10 15 20 25 35 50 60 70 100
WSKAZOWKA
o Podczas pracy, pierwsza predkos¢ obrotowa moze by¢ zmieniania bezstopniowo za
1 pomocg dostepnego na zewnatrz potencjometru wartosci zadanej f1.
Predkosci obrotowe 1 i f2 moga by¢ ustawiane niezaleznie od siebie.

6. Czas rampy ustawi¢ na przefgczniku t1.

R Czas rampy odnosi sie do skoku wartosci zadanej o 1500 min™"! (50 Hz).
Przetacznik t1

Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 10
sond Czas rampy t1 [s] 01 02 03 05 07 1 10

7. Umiesci¢ falownik MOVIMOT® na skrzynce zaciskowej i mocno dokrecic.

8. Podtaczy¢ napiecie sterujgce 24 VDC i napiecie sieciowe.

6.5.1 Reakcje falownika w zaleznosci od poziomu sygnatu zaciskéw

Reakcja Sie¢ | 24V | f1/f2 Prawo/ | Lewo/ Dioda statusowa
falownika stop stop LED
Falownik wytaczony 0 0 X X X Wiyt
Falownik wytgczony 1 0 X X X Wyt
Stop, brak sieci 0 1 X X X pulsuje na zétto

Stop 1 1 X 0 0 26ity

Bieg w prawo przy f1 1 1 0 1 0 zielony

Bieg w lewo przy f1 1 1 0 0 1 zielony

Bieg w prawo przy f2 1 1 1 1 0 zielony

Bieg w lewo przy 2 1 1 1 0 1 zielony
Stop 1 1 X 1 1 Z0ity

Legenda

0 = brak napiecia
1 = napiecie

x = dowolne
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6.6 Wskazowki uzupetniajace przy montazu przysilnikowym (osadzanym)
6.6.1 Sprawdzi¢ sposob potaczenia silnika

Korzystajac z ponizszego rysunku nalezy sprawdzié, czy wybrany rodzaj potaczen
urzadzenia MOVIMOT® jest zgodny z faktyczng konfiguracjg podiaczonego silnika.

)\ w2 u2 Vv2 f
Ul vi wi

O O O

337879179

Uwaga: W przypadku silnikéw z hamulcem nie wolno montowaé prostownika
hamulca w skrzynce zaciskowej silnika!

6.6.2 Ochrona silnika i udostepnienie kierunku obrotéw
Podtaczony silnik musi by¢é wyposazony w czujnik TH.
* Przy sterowaniu poprzez RS-485, czujnik musi byé okablowany w nastepujacy
sposob:

A MOVIMOT® B MOVIMOT® C MOVIMOT®

TH TH
2036204171

[A] Oba kierunki obrotéw sg dostepne
[B] Tylko kierunek obrotéw w lewo jest dostepny
[C] Tylko kierunek obrotow w prawo jest dostepny

* W przypadku sterowania binarnego, firma SEW-EURODRIVE zaleca zastosowanie
szeregowego podtgczenia czujnika TH 2z przekaznikiem "Komunikat stanu
gotowosci" (patrz ponizsza ilustracja).

— Komunikat stanu gotowosci musi byé nadzorowany przez zewnetrzne
sterowanie.

— W momencie gdy brak bedzie komunikatu stan gotowosci, naped musi zostaé
odtgczony (zaciski R (" iL ¢ ) ="0").

MOVIMOT®

24V
L
R

K1a

K1b

TH

| ]

SPS

2036433291
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6.6.3 Przetaczniki DIP
W przypadku montazu przysilnikowego falownika MOVIMOT®, przetacznik DIP S1/5

musi by¢ ustawiony przeciwnie do ustawienia fabrycznego, w pozycji "ON":

6.6.4 Rezystor hamujacy

s1 1.2 3 4 5 6 7 8
. Ochrona  Stopien mocy | Czestotliwos¢ = Tlumienie
Znaczenie | Adresurzad- | "oy oo silnika PWM biegu
zenia RS-485 :
jatowego
20 21 22 23
Silnik jeden zmienny

ON T R rozmiar mniejszy = (16, 8, 4 kHz) Wt
OFF 0 0 0 o Wi dopasowany 4 kHz Wyt

W przypadku silnikéw bez hamulca nalezy przytgczy¢

rezystor hamujacy do urzadzenia MOVIMOT® (patrz

rys. po prawe;j).

W przypadku silnikéw z hamulcem bez opcji BGM

nie wolno podtaczac rezystora hamujacego do

Urzqdzenia MOV|MOT® BW1 /BW2 337924107

W przypadku silnikéw z hamulcem, z opcja BGM oraz z zewnetrznym rezystorem
hamujacym, rezystor oraz hamulec nalezy podigcza¢ w podany ponizej sposéb.
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6.6.5 Montaz falownika MOVIMOT® w rozdzielaczu polowym

W  przypadku montazu przysilnikowego (osadzanego) falownika MOVIMOT®
w rozdzielaczu polowym nalezy przestrzega¢ wskazoéwek zawartych w odpowiednich
podrecznikach dot. fieldbus.

Kompaktowa instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D z silnikiem trojfazowym DT/DV

@7



7

36

(‘@ Uruchomienie za pomoca zlgcza RS-485 / fieldbus
Wazne wskazdwki dotyczace uruchomienia

7 Uruchomienie za pomoca ztacza RS-485 / fieldbus
7.1 Wazne wskazowki dotyczace uruchomienia

A ZAGROZENIE!

Przed zdjeciem / zatozeniem falownika MOVIMOT®, nalezy odtagczy¢ go od sieci.
Niebezpieczne napiecia moga utrzymywac sie w urzadzeniu jeszcze przez minute po
odtaczeniu go od sieci.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pradem.

+ Odtaczyé¢ naped MOVIMOT® od napiecia za pomocg odpowiedniego zewnetrznego
urzadzenia odigczajacego i zabezpieczy¢ je przed niezamierzonym podtaczeniem
napiecia zasilajgcego.

* Nastepnie odczekaé co najmniej 1 minute.

Powierzchnie urzadzenia MOVIMOT® zewnetrznych opcji, np. rezystora hamujgcego
(w szczegolnosci radiatora), mogg nagrzewac sie w trakcie eksploatacji do wysokich
temperatur.

Niebezpieczenstwo poparzenia.

* Naped MOVIMOT® oraz zewnetrzne opcje wolno dotyka¢ dopiero po ich
ostygnieciu.

WSKAZOWKI

* Przed uruchomieniem zdjg¢ ostone z diody statusowej LED.

P * Przed uruchomieniem nalezy $ciagna¢ folie ochronng z tabliczek znamionowych.

1 * Nalezy sprawdzi¢, czy wszystkie pokrywy ochronne zamontowane zostaty we
wiasciwy sposob.

* Dla stycznika sieciowego K11 nalezy zachowaé minimalny czas wytaczenia ok.

2 sek.

7.2  Przebieg uruchomienia
1. Sprawdzi¢ podtagczenie falownika MOVIMOT®.
Patrz rozdziat "Instalacja elektryczna".

2. Ustawi¢ prawidlowy adres RS-485 na przetacznikach DIP S1/1 — S1/4.

W potaczeniu ze ztaczami fieldbus SEW (MF.. / MQ..) lub z MOVIFIT®, adres
nalezy zawsze ustawia¢ na wartos¢ "1".

Adresdziesietny 0 | 1 | 2 3 4|5 6 7 8|9 10 11 121314 15
S1/1 - X - X - X - X - X - X - X - Xx
S1/2 - - X X - - /X X - - X X - -/x'x
s1/3 _ - - - X X X X - - - - X X x x
S1/4 - - - - - - - - IX X X X X X X Xx
X =ON
— =OFF
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Przebieg uruchomienia @

3. Ustawi¢ czestotliwo$¢ minimalna f,;, za pomoca przetacznika f2.

\ \2 3 4 5\6\7\8\9 10
\ \7 10 12 15\20\25\30\35 40

4. W przypadku, gdy rampa nie jest ustawiona poprzez magistrale fieldbus (praca
z 2 stowami danych procesowych), woéwczas nalezy ustawi¢ czas rampy za pomocg
przetacznika t1.

Przetacznik 2

Pozycja przetacznika ‘ 0 1
2 5

Minimalna czestotliwos¢ f,,;, [Hz] ‘

Czas rampy odnosi sie do skoku wartosci zadanej o 1500 min™! (50 Hz).

Przetacznik t1

Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Czas rampy t1 [s] 0,102 /03,05 0,7 1 2 3 5 7 10

5. Sprawdzi¢, czy wybrany kierunek obrotow jest dostepny.

Prawo / stop Lewo / stop Znaczenie

aktywowany aktywowany « oba kierunki sg dostepne
>
3 IE

aktywowany nie aktywowany tylko kierunek obrotow w prawo jest dostepny
» wartosci zadane dla biegu w lewo prowadzg do

zatrzymania napedu

>
IS
nie aktywowany | aktywowany » tylko kierunek obrotéw w Lewo jest dostepny
» wartosci zadane dla biegu w prawo prowadzg do
zatrzymania napedu
>
IS

nie aktywowany | nie aktywowany urzadzenie jest zablokowane lub naped zostanie

zatrzymany

24V

¢
4

L

6. Umiescié falownik MOVIMOT® na skrzynce zaciskowej i mocno dokrecic.
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Uruchomienie za pomoca zlgcza RS-485 / fieldbus
Przebieg uruchomienia

7. Za pomocg potencjometru wartosci zadanych f1 ustawi¢ wymagang maksymalng
predkos¢ obrotowa.

f[Hz] 1002

75+

(1]
329413003

[1] Pozycja potencjometru

8. Upewni¢ sie, ze na zaslepce potencjometru wartosci zadanej f1 jest uszczelka,
nastepnie wkreci¢ zaslepke.

STOP!

Stopieh ochrony opisany w danych technicznych zachowany bedzie tylko wéwczas,
jesli zaslepka gwintowana potencjometru wartosci zadanych oraz zaslepka ztacza
diagnostycznego X50 zostaty prawidtowo zamontowane.

W przypadku nieprawidtowego montazu zaslepki gwintowanej moze dojs¢ do
uszkodzenia falownika MOVIMOT®.

9. Podtaczy¢ napiecie sterujgce 24 VDC i napiecie sieciowe.

WSKAZOWKI

Informacje odnosnie funkcji w potaczeniu z master RS-485 podane sg w instrukgc;ji
obstugi.

Informacje odnos$nie funkcji w potgczeniu ze ztgczami magistrali polowych zawarte sg
w odpowiednich podrecznikach dot. fieldbus:
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8 Eksploatacja

8.1 Wskazanie robocze

Dioda statusowa LED umieszczona jest na gorze falownika MOVIMOT® (patrz ponizsza

ilustracja).

(1]

O

<>

(@:

) SEW

WARNING 03D-503-00
A HOT SURFACE 8214991/0.3TKW
RISK OF BURN

o

i@ .

[1] Dioda statusowa MOVIMOT®

459759755

8.1.1 Znaczenie zachowania diody statusowej LED
3-kolorowa dioda statusowa LED sygnalizuje stany robocze oraz btedy falownika
MOVIMOT®.

Kolor Stan diody @ Tryb pracy Opis

diody LED | LED

- wyt. nie gotowy do pracy | Brak zasilania 24 V

206ity rébwnomierne, | nie gotowy do pracy = Faza testu samoczynnego lub zasilanie 24 V
szybkie jest zataczone, ale napiecie sieciowe nie jest
pulsowanie OK

26ity rébwnomierne, | gotowy do pracy Aktywne zwalnianie hamulca bez zezwolenia
szybkie dla napedu (tylko przy S2/2 = "ON")
pulsowanie

206ity Swieci urzadzenie gotowe | Zasilanie 24 V i napiecie OK, ale brak
w sposob do pracy, ale sygnatu zezwolenia
ciagty zablokowane Jesli po przestaniu sygnatu zezwolenia

naped nie zacznie pracowac, wowczas
nalezy sprawdzi¢ proces uruchomienial

zielony/ pulsujacy gotowy do pracy, Zaktocenie komunikacji podczas cyklicznej

206ity zmiennym ale timeout wymiany danych
kolorem

zielony sSwieci urzadzenie jest Silnik pracuje
w sposob odblokowane
ciagty

zielony rébwnomierne, | aktywna granica Naped pracuje na granicy pradu
szybkie pradu
pulsowanie

czerwony | swiecCi nie gotowy do Sprawdzi¢ zasilanie 24 V.
w sposob pracy Nalezy pamieta¢, ze podigczone jest
ciagty wygtadzone napiecie state o niewielkich

tetnieniach (tetnienia resztkowe maks. 13%)

Kody migowe diody statusowej LED
rownomierne pulsowanie:

pulsujacy zmiennym kolorem

LED 600 ms wigczona, 600 ms wytaczona
rébwnomierne, szybkie pulsowanie LED 100 ms wigczona, 300 ms wytaczona
LED 600 ms zielona, 600 ms zétta

Opis stanow btedéw zawarto w rozdziale "Wskazanie statusu oraz btedéw" (— str. 40).
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9 Serwis
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9.1 Wskazanie statusu oraz bfedow
9.1.1 Dioda statusowa LED

Dioda statusowa LED umieszczona jest w gornej czesci falownika MOVIMOT®.
Znaczenie 3-kolorowa dioda statusowa LED sygnalizuje stany robocze oraz btedy falownika

zachowania diody

statusowej LED

MOVIMOT®

Kolor Stan diody Kod btedu Opis
diody LED | LED
- wyt. nie gotowy do pracy Brak zasilania 24 V
206ity rownomierne, | nie gotowy do pracy Faza testu samoczynnego lub zasilanie
szybkie 24V jest zalgczone, ale napiecie sieciowe
pulsowanie nie jest OK
26ity rébwnomierne, | gotowy do pracy Aktywne zwalnianie hamulca bez zezwolenia
szybkie dla napedu (tylko przy S2/2 = "ON")
pulsowanie
20ity Swieci w urzadzenie gotowe | Zasilanie 24 V i napiecie OK, ale brak
sposob ciagly | do pracy, ale sygnatu zezwolenia
zablokowane Jesli po sygnale odblokowania naped nie
dziata, sprawdzi¢ nalezy uruchomienie!
zielony/ pulsujacy gotowy do pracy, Zakiécenie komunikacji podczas cyklicznej
20ity zmiennym ale timeout wymiany danych
kolorem
zielony Swieci urzgdzenie jest Silnik pracuje
w sposob odblokowane
ciagty
zielony rownomierne, = aktywna granica Naped pracuje na granicy pradu
szybkie pradu
pulsowanie
czerwony | sSwieci nie gotowy do Sprawdzi¢ zasilanie 24 V.
w sposob pracy Nalezy pamietaé, ze podigczone jest
ciagly wygtadzone napiecie state o niewielkich
tetnieniach (tetnienia resztkowe maks. 13%)
czerwony | 2x pulsuje, bfad 07 Napiecie obwodu posredniego zbyt wysokie
pauza
czerwony | powolne bfad 08 Btad kontroli predkosci obrotowe;j
pulsowanie (tylko przy S2/4 = "ON")
lub funkcja dodatkowa 13 jest aktywna
btad 90 Btedne przyporzadkowanie silnik-falownik
btedy 17 — 24,37 | Btad CPU
btedy 25, 94 Btad EEPROM
. btad 01 Przekroczenie pradu stopnia wyjsciowego
czerwon 3x pulsuje, _
Y pauza btad 11 Zbyt wysoka temperatura stopnia
wyjsciowego
czerwony | 4x pulsuje, btad 84 Przecigzenie silnika
pauza
czerwony | 5x pulsujgcy, | btad 89 Nadmierna temperatura hamulca
pauza Btedne przyporzadkowanie silnik-falownik
czerwony | 6x pulsujgcy, | btad 06 Zanik fazy sieci
pauza btad 81 Warunek startu?
bfad 82 Przerwanie faz wyjéciowych”

1) tylko w przypadku zastosowania dzwignicowego

Opis kodow btedu umieszczony jest na nastepnej stronie.
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9.1.2 Lista bledow

Btad Przyczyna / rozwigzanie

Timeout komunikacji (silnik .
zatrzymuje sie, bez kodu
btedu) .

Brak potaczenia 1, RS+, RS- pomiedzy MOVIMOT® a ztaczem RS-485-Master.
Sprawdzi¢ i przywrdci¢ potaczenie, w szczegdlnosci potgczenie do masy.
Wplyw EMC. Sprawdzi¢ i w razie potrzeby poprawi¢ ekranowanie.
Nieprawidtowy typ (cykliczny) dla acyklicznego przetwarzania danych, czas
protokotu pomiedzy poszczegdlnymi telegramami wigekszy niz 1 sek. (czas
timeout).

Sprawdzi¢ liczbe podtagczonych do Mastera urzadzen MOVIMOT® (maksymalnie
moze byé podiaczonych 8 MOVIMOT®jako urzgdzenia Slave, przy komunikac;ji
cyklicznej).

Skroci¢ cykl telegramu lub wybraé "acykliczny" typ telegramu.

Napiecie obwodu posredniego Przewody sieciowe, napiecie sieci oraz 24-V napiecie zasilajace elektroniki

za niskie, rozpoznano sprawdzi¢ pod katem ewentualnego przerwania. Sprawdzi¢ warto$¢ napiecia

wylaczenie sieci zasilajgcego elektroniki 24 V (dopuszczalny zakres napiecia 24 V £ 25%,

(Silnik zatrzymuje sie, EN 61131-2, tetnienie resztkowe maks. 13%)

bez kodu bitedow) Silnik uruchomi sie przy cyklicznej komunikacji z powrotem samoczynnie,
gdy tylko napiecie osiagnie prawidiowe wartosci.

Kod btedu 01 Zwarcie na wyjsciu falownika.

Przekroczenie pradu stopnia Sprawdzi¢ pod wzgledem wystepowania zwar¢ potaczenia miedzy wyjsciem

wyjsciowego falownika a silnikiem oraz uzwojenia silnika.

Zresetowac btad poprzez wytaczenie napiecia zasilajagcego 24 V lub poprzez
funkcje kasowania btedu.

rozpoznany tylko przy pracy
napedu pod obcigzeniem)

Kod btedu 06 Skontrolowac¢ przewody sieciowe pod wzgledem zaniku fazy.
Zanik fazy Zresetowac btad poprzez wytgczenie napiecia zasilajacego 24 V lub poprzez
(Btad ten moze zostaé funkcje kasowania btedu.

Kod btedu 07 .
Zbyt wysokie napiecie obwodu -
posredniego

Czas rampy za krétki — wydtuzy¢ czas rampy.

Nieprawidtowe podtaczenie cewki hamulcowej/rezystora hamujacego

— Sprawdzi¢ podtaczenie rezystora hamujgcego/cewki hamulca, w razie
potrzeby skorygowac.

Nieprawidtowa wewnetrzna oporno$¢ cewki hamulcowej/rezystora hamujacego
— sprawdzi¢ wewnetrzng opornosé cewki hamulcowej/rezystora hamujacego
(patrz instrukcja obstugi, rozdziat "Dane techniczne").

Termiczne przecigzenie rezystora hamujgacego — Rezystor hamujacy Zle
zwymiarowany.

Niedopuszczalny zakres napiecia wejsciowego sieci — sprawdzi¢ napiecie sieci
pod katem dopuszczalnych wartosci

Zresetowac btad poprzez wytgczenie napiecia zasilajacego 24 V lub poprzez
funkcje kasowania btedu.

Kod btedu 08 Zadziatata kontrola predkosci obrotowej, zbyt duze obcigzenie napedu
Kontrola predkosci obrotowej  Zredukowacé obcigzenie napedu.
Zresetowac btad poprzez wytgczenie napiecia zasilajacego 24 V lub poprzez
funkcje kasowania btedu.

Kod btedu 11 .
Termiczne przeciazenie stopnia | *
wyjsciowego lub wewnetrzna .
usterka urzadzenia .

Wyczyscic radiator

Obnizy¢ temperature otoczenia

Zapobiec nadmiernemu gromadzeniu sie ciepta
Zredukowac¢ obcigzenie napedu

Zresetowac btad poprzez wytgczenie napiecia zasilajacego 24 V lub poprzez
funkcje kasowania btedu.

Kody bledéw od 17 do 24, 37 Zresetowac btad poprzez wytgczenie napiecia zasilajgcego 24 V lub poprzez
Biad CPU funkcje kasowania btedu.

W razie ponownego / wielokrotnego wystepowania btedu skontaktowac sie

z serwisem SEW.

Kod btedu 25 Btad podczas dostepu do EEPROM

Btad EEPROM Zresetowac btad poprzez wytgczenie napiecia zasilajacego 24 V lub poprzez
funkcje kasowania btedu.
W razie ponownego / wielokrotnego wystepowania btedu skontaktowac sie
z serwisem SEW.
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Blad

Przyczyna / rozwigzanie

Kod btedu 43
Timeout komunikacji

Timeout podczas cyklicznej komunikacji poprzez RS-485

W przypadku tego btedu, naped zatrzymywany jest z ustawiong rampa.

» Sprawdzi¢ / przywréci¢ komunikacje pomiedzy ztgczem RS-485-Master a
MOVIMOT®.

» Sprawdzic¢ liczbe urzadzen Slave podtgczonych do ztgcza RS-485-Master. Jesli
czas timeout falownika MOVIMOT® ustawiony zostat na 1 sek., wowczas przy
cyklicznej komunikacji mozna podtaczy¢ do ztagcza RS-485-Master maksymalnie
8 falownikow MOVIMOT® (Slave).

Uwaga:

Po przywrdceniu komunikacji, nastepuje zezwolenie dla napedu.

Kod btedu 81
Btad - warunek startu

Kod btedu 82
Blad - wyjscie otwarte

Falownik nie mégt podczas magnesowania wstepnego wysta¢ odpowiedniego
pradu do silnika:

* Moc znamionowa silnika zbyt mata w stosunku do mocy znamionowej falownika
»  Zbyt maly przekréj przewodu zasilania silnika

Sprawdzi¢ potaczenie falownika MOVIMOT® z silnikiem.

* Przerwane 2 lub wszystkie fazy wyjsciowe
» Moc znamionowa silnika zbyt mata w stosunku do mocy znamionowej falownika
Sprawdzi¢ potgczenie falownika MOVIMOT® z silnikiem.

Kod btedu 84
Przecigzenie termiczne silnika

* W przypadku montazu przysilnikowego falownika MOVIMOT®, ustawi¢
przetacznik DIP S1/5 w pozycji "ON".

* W przypadku kombinacji "MOVIMOT® i silnik ze stopniem mocy jeden rozmiar

mniejszym", sprawdzi¢ pozycje przetacznika DIP S1/6.

Obnizy¢ temperature otoczenia

Zapobiec nadmiernemu gromadzeniu sie ciepta

Zredukowac obcigzenie napedu

Zwiekszy¢ predkos¢ obrotowg

W przypadku gdy btad zostanie zasygnalizowany zaraz po pierwszym

zezwoleniu, nalezy sprawdzi¢ kombinacje napedu z falownikiem MOVIMOT®.

» W przypadku stosowania falownika MOVIMOT™ z wybrana funkcjg
dodatkowa 5, zadziatata kontrola temperatury w silniku (termostat TH)
— Zmniejszy¢ obcigzenie silnika.

Zresetowac btad poprzez wytgczenie napiecia zasilajacego 24 V lub poprzez

funkcje kasowania btedu.

Kod btedu 89

Termiczne przeciazenie cewki
hamulcowej lub jej
uszkodzenie, nieprawidlowe
podtaczenie cewki hamulcowej

»  Wydtuzy¢ nastawiony czas rampy

* Przeglad hamulca (patrz w instrukcji obstugi "Silniki tréjfazowe DR/DV/DT/DTE/
DVE"

» Sprawdzi¢ podtgczenie cewki hamulcowej

+ Skonsultowac sie z Serwisem SEW

+ Jesli btad zostanie zgtoszony wkrétce po pierwszym zezwoleniu, wéwczas
prosze sprawdzi¢ kombinacje napedu (cewki hamujacej) i falownika
MOVIMOT®.

* W przypadku kombinacji "MOVIMOT® i silnik ze stopniem mocy jeden rozmiar
mniejszym", sprawdzi¢ pozycje przetgcznika DIP S1/6.

Zresetowac btad poprzez wytgczenie napiecia zasilajgcego 24 V lub poprzez

funkcje kasowania btedu.

Kod btedu 94
Btad sumy kontrolnej EEPROM

* Uszkodzony EEPROM
Skontaktowa¢ sie z serwisem SEW.
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9.2

Wymiana urzadzenia

A ZAGROZENIE!

Niebezpieczne napiecia mogg utrzymywac sie w urzadzeniu jeszcze przez minute po
odtgczeniu go od sieci!

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pradem.

Nalezy odtgczy¢é zasilanie falownika MOVIMOT® i zabezpieczy¢ go przed
niezamierzonym ponownym wystgpieniem napiecia zasilajgcego.

Nastepnie odczekaé co najmniej 1 minute.

1. Wykreci¢ $ruby i wyciagna¢ falownik MOVIMOT® ze skrzynki zaciskowej.

Poréwnac¢ dane z tabliczki znamionowej dotychczasowego falownika MOVIMOT®
z informacjami zawartymi na tabliczce znamionowej nowego falownika MOVIMOT®.

STOP!

Falownik MOVIMOT®-  wolno wymienia¢ na inny falownik MOVIMOT®
charakteryzujacy sie taka sama moca i napieciem wejsciowym.

3. Wszystkie elementy obstugi (przetacznik DIP S1, przetacznik DIP S2, potencjometr
wartosci zadanych f1, przelgcznik 2, przetgcznik t1) przy nowym falowniku
MOVIMOT® nalezy ustawi¢ tak samo, jak w przypadku dotychczas stosowanego
falownika MOVIMOT®.

Nalezy zwroci¢ uwage, aby do falownika MOVIMOT® nie byt podiaczony Zaden
modut Drive-ldent dla typu silnika DR.

2037035019

[1] Gniazdo przytaczeniowe dla modutu Drive-ldent

5. Umiesci¢ nowy falownik MOVIMOT® na skrzynce zaciskowej i mocno dokrecic.
6. Podtaczy¢ napiecie do falownika MOVIMOT®.

Sprawdzi¢ dziatanie nowego falownika MOVIMOT®.

Kompaktowa instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D z silnikiem trojfazowym DT/DV
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Deklaracja zgodnosci

Deklaracja zgodnosci WE EURODRIVE

900030010

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG 5 .
Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal s
deklaruje na wiasng odpowiedzialno$¢ zgodnos¢ ponizszych produktow '
Przetwornice czestotliwosci serii MOVIMOT® D
lub w potaczeniu z Silnik trojfazowy
zgodnie z
Dyrektywa maszynowa 2006/42/WE 1)
Dyrektywa dot. niskich napie¢ 2006/95/WE
Dyrektywa EMC 2004/108/WE 4)
Pokrewnych norm zharmonizowanych: EN 13849-1:2008 5)

EN 61800-5-2: 2007 5)

EN 60034-1:2004

EN 61800-5-1:2007

EN 60664-1:2003

EN 61800-3:2007
1) Produkty przeznaczone sg do montazu w maszynach. Uruchomienie niedozwolone jest dopéty,

dopdki nie zostanie stwierdzone, ze maszyny, w ktérych te produkty majg by¢ zamontowane,
spetniajg warunki powyzszej dyrektywy maszynowe;.

4) Wymienione produkty nie sg w mysl dyrektywy EMC produktami zdatnymi do uzytku jako
samodzielne urzadzenia. Dopiero po wigczeniu tych produktéw do catkowitego systemu mozliwa jest
ocena zgodnosci z normg EMC. Ocena taka sporzadzona zostata dla typowej instalacji, a nie dla
poszczegdlnych produktow.

5) Wszystkie normy bezpieczenstwa technicznego dokumentacji wiasciwej dla produktu (instrukcja
obstugi, podrecznik, itd.), powinny by¢ zachowane przez petny cykl zywotnosci produktu.

Bruchsal 26.02.10

Johann Soder
Miejscowosé Data Kierownik techniczny a) b)

a) Upowazniony do wystawienia niniejszej deklaracji w imieniu producenta
b) Upowazniony do sporzadzania dokumentacji technicznej

2309606923

Kompaktowa instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D z silnikiem trojfazowym DT/DV
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