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Allgemeine Hinweise
Aufbau der Sicherheitshinweise

1 Allgemeine Hinweise
1.1 Aufbau der Sicherheitshinweise
Die Sicherheitshinweise dieser Betriebsanleitung sind folgendermaflen aufgebaut:

LHINGLTENE /) SIGNALWORT!

Art der Gefahr und ihre Quelle.

Mégliche Folge(n) der Missachtung.
+ MaRnahme(n) zur Abwendung der Gefahr.

>

Piktogramm Signalwort Bedeutung Folgen bei Missachtung
Beispiel: A GEFAHR! Unmittelbar drohende Gefahr Tod oder schwere Kérperverletzungen

Mdogliche, gefahrliche Situation Tod oder schwere Korperverletzungen

>

Allgemeine Gefahr

A VORSICHT! Mégliche, gefahrliche Situation Leichte Korperverletzungen

>

Spezifische Gefahr,

z. B. Stromschlag VORSICHT! Maogliche Sachschaden Beschéadigung des Antriebssystems oder
seiner Umgebung

HINWEIS Nutzlicher Hinweis oder Tipp.
Erleichtert die Handhabung des

1 Antriebssystems.

1.2 Maéngelhaftungsanspriiche

Die Einhaltung der MOVI-PLC®-Dokumentation ist die Voraussetzung fiir storungs-
freien Betrieb und die Erfillung eventueller Mangelhaftungsanspriiche. Lesen Sie
deshalb zuerst das Handbuch, bevor Sie mit dem Gerét arbeiten!

Stellen Sie sicher, dass das Handbuch den Anlagen- und Betriebsverantwortlichen
sowie Personen, die unter eigener Verantwortung am Gerat arbeiten, in einem leser-
lichen Zustand zuganglich gemacht wird.
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Allgemeine Hinweise
Haftungsausschluss

1.3 Haftungsausschluss

Die Beachtung der MOVI-PLC®-Dokumentation ist Grundvoraussetzung fir den
sicheren Betrieb der Steuerung MOVI-PLC® und fiir die Erreichung der angegebenen
Produkteigenschaften und Leistungsmerkmale. Fir Personen-, Sach- oder Vermobgens-
schaden, die wegen Nichtbeachtung der Betriebsanleitung entstehen, Ubernimmt
SEW-EURODRIVE keine Haftung. Die Sachmangelhaftung ist in solchen Fallen aus-
geschlossen.

1.4 Urheberrechtsvermerk
© 2009 — SEW-EURODRIVE. Alle Rechte vorbehalten.

Jegliche — auch auszugsweise — Vervielfaltigung, Bearbeitung, Verbreitung und
sonstige Verwertung ist verboten.

Handbuch — MOVI-PLC® I/O-System




2
2.1

2.2

2.3

2.4

Sicherheitshinweise
Mitgeltende Unterlagen

Sicherheitshinweise
Mitgeltende Unterlagen

* Nur durch Elektro-Fachpersonal unter Beachtung der gultigen Unfallverhitungs-
vorschriften sowie der folgenden Dokumente installieren und in Betrieb nehmen:

— Handbuch Steuerung "MOVI-PLC® pbasic DHP11B"
— Handbuch "MOVI-PLC® advanced DH.41B"
— Systemhandbuch "MOVI—PLC®—Programmierung im PLC-Editor"

» Lesen Sie diese Druckschriften sorgfaltig durch, bevor Sie mit der Installation und
der Inbetriebnahme des MOVI-PLC™ |/O-Systems beginnen.

+ Die Beachtung der Dokumentation ist die Voraussetzung fir einen stérungsfreien
Betrieb und die Erflullung eventueller Garantieanspruche.

Allgemeine Sicherheitshinweise zu Bussystemen

Sie verfugen hiermit Uber ein Kommunikationssystem, das es ermdglicht, in weiten
Grenzen die Steuerung MOVI-PLC®, das MOVI-PLC® 1/0-System und die angesteuer-
ten Umrichter an die Anlagengegebenheiten anzupassen. Wie bei allen Bussystemen
besteht die Gefahr einer von auBen (bezogen auf das Gerét) nicht sichtbaren Anderung
der Parameter und somit des Gerateverhaltens. Dies kann zu unerwartetem (nicht
unkontrolliertem) Systemverhalten fuhren.

Sicherheitsfunktionen

MOVI-PLC® und das MOVI-PLC® 1/0-System diirfen keine Sicherheitsfunktionen
wahrnehmen.

Es dirfen nur Komponenten in Sicherheitsanwendungen eingesetzt werden, die von
SEW-EURODRIVE ausdriicklich in dieser Ausfiihrung geliefert wurden!

Hubwerksanwendungen

MOVI-PLC® und das MOVI-PLC® I/0-System diirfen nicht im Sinne einer Sicherheits-
vorrichtung fir Hubwerksanwendungen verwendet werden.

Verwenden Sie als Sicherheitsvorrichtung Uberwachungssysteme oder mechanische
Schutzvorrichtungen, um magliche Sach- oder Personenschaden zu vermeiden.
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Systembeschreibung
MOVI-PLC® I/0-System

3 Systembeschreibung

3.1  MOVI-PLC® I/O-System

Das modulare MOVI-PLC® I/O-System erweitert die digitalen und analogen Schnitt-
stellen der Steuerung MOVI-PLC®. Ein MOVI-PLC® 1/0-System beinhaltet einen
Buskoppler, an den Uber den Rickwandbus bis zu 32 |/O-Module angeschlossen
werden koénnen. Die Buskoppler kommunizieren Uber die Systembusse mit der
MOVI-PLC®. Je nach MOVI-PLC®-Typ kénnen bis zu 30 MOVI-PLC® 1/0-Systeme
angeschlossen werden. Dadurch hat die Steuerung MOVI-PLC® automatisch Zugriff auf
eine Vielzahl von Ein- und Ausgéngen.

(1]
(2]
(3]
(4]

MOVI-PLC® I/0-Systeme
Direkt auf der Steuerung MOVI-PLC® integrierte Ein- und Ausgange

Ein- und Ausgange der angesteuerten Umrichter

ETHERNET

MOV

PLC®|/O System
B @,

[Eannut] —

MOVITRAC
MOVI PLC®
MOVIDRIVE®
MOVIDRIVE®

(4]

[2] (3]

1993799947

Bedien-Terminal (z. B. DOP11B)
Asynchroner Motor
Servomotoren

Systembus

SBus (Schlief3en Sie MOVI-PLC® I/O-Systeme und Umrichter getrennt an
CAN1 und CAN2 der Steuerung MOVI-PLC® an)

SBusPUs (das Mischen von Umrichter und MOVI-PLC® 1/0-System auf dem
EtherCAT-Systembus ist uneingeschrankt moéglich)

Handbuch — MOVI-PLC® I/O-System




3.141

3.2
3.2.1

3.2.2

3.2.3

3.24

3.2.5

Systembeschreibung
Lieferumfang der einzelnen Komponenten

Vorteile des MOVI-PLC® 1/0-Systems

» Leistungsfahige Anbindung an die Steuerung MOVI-PLC® iiber den SBus oder den
SBusPUS des Maschinenmoduls.

* Optimale Integration in die Programmiersoftware PLC-Editor des MOVITOOLS®
MotionStudio.

* Durch vielfaltige Kombinationsmdglichkeiten kénnen flexible und individuelle
Maschinenldsungen realisiert werden.

* Durch die kompakte Bauform und den modularen Aufbau reduziert sich der
Platzbedarf im Schaltschrank auf ein Minimum.

« Bei der Inbetriebnahme und im Servicefall kann schnell und einfach installiert oder
getauscht werden.

Lieferumfang der einzelnen Komponenten

Buskoppler OCC11B
Buskoppler Rickwandbus — CAN.

Typ Sachnummer
OCC11B 18214797

Buskoppler OCE11B
Buskoppler Rickwandbus — EtherCAT.

‘ Typ Sachnummer
\005113 18214800

Digitales Eingangsmodul ODI81B
I/O-Modul mit 8 Binareingangen.

Typ Sachnummer
ODI81B 18214819

Digitales Ausgangsmodul ODO81B

I/O-Modul mit 8 Binarausgangen.

Typ Sachnummer
0ODO081B 18214827

Analoges Eingangsmodul OAI41B
I/0-Modul (Spannung) mit 4 Analogeingangen.

Typ Sachnummer
OAl41B 1821483 5
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Systembeschreibung
Lieferumfang der einzelnen Komponenten

3.2.6 Analoges Eingangsmodul OAI42B
I/O-Modul (Strom) mit 4 Analogeingangen.

Typ Sachnummer

OAI42B 1821484 3

3.2.7 Analoges Eingangsmodul OAI43B
I/O-Modul (Multi-Input) mit 4 Analogeingangen.

Typ Sachnummer

OAIl43B 18214851

3.2.8 Analoges Ausgangsmodul OAO41B
I/O-Modul (Spannung) mit 4 Analogausgangen.

Typ Sachnummer

OAO41B 1821487 8

3.2.9 Analoges Ausgangsmodul OAO42B
I/O-Modul (Strom) mit 4 Analogausgéangen.

Typ Sachnummer
OA042B 18214886

3.2.10 Analoges Ausgangsmodul OAO43B
I/O-Modul (Multi-Output) mit 4 Analogausgangen.

Typ Sachnummer
OA043B 18214894

3.2.11 Klemmenmodul OTM21B
Klemmenmodul zur 2- oder 3-Draht-Installation.

Typ Sachnummer

OTM21B 1821490 8
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Systembeschreibung
Zubehor

3.3 Zubehdr

3.3.1 Verbindungskabel OKC11B

Verbindungskabel, 1,5 m lang, zwischen MOVI-PLC® (Anschluss X32 oder X33) und
Buskoppler OCC11B.

Typ Sachnummer
OKC11B 18104827

3.3.2 Riickwandbusverbinder OBP..B

Jedem I/O-Modul und jedem Klemmenmodul liegt ein 1-facher Riickwandbusverbinder
bei. Bei Nachbestellungen werden 10 x 1-facher Rickwandbusverbinder geliefert.

Typ Sachnummer

OBP11B ( 10 x 1-facher Riickwandbusverbinder) 18214916

OBP81B (1 x 8-facher Ruckwandbusverbinder) 1821492 4
HINWEISE

» Ersetzen Sie beim Anschluss von 1/0-Modulen an einen Buskoppler jeweils 8 Ein-
fach-Rickwandbusverbinder durch je einen 8-fachen Rickwandbusverbinder
OBP81B (d. h. 16 1/0-Module — 2 x 8-facher Riickwandbusverbinder usw.).

» Die 8-fachen Rickwandbusverbinder OBP81B miissen separat bestellt werden.

3.3.3 Schaltnetzteil UWU52A

Zur DC-24-V-Spannungsversorgung des MOVI-PLC® I/0-Systems kdnnen Sie das
Schaltnetzteil UWU52A einsetzen.

Typ Sachnummer
UWU52A 188 1817
HINWEISE

« Installationshinweise und technische Daten des Schaltnetzteils UWU52A sind im
Kapitel "Anhang" aufgefihrt.

» Beachten Sie die maximalen Ausgangs-Nennstréme und die Arbeitstemperatur.

10
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Installation 4
Mechanische Installation

4 Installation

4.1 Mechanische Installation

41.1 Hinweise zur Montage der Module des MOVI-PLC® I/0-Systems

VORSICHT!

Aufstecken oder Abziehen eines I/O-Moduls unter Spannung.

Beschadigung des I/O-Moduls.

Schalten Sie die Spannungsversorgung aus, bevor Sie ein I/O-Modul aufstecken
oder abziehen.

HINWEISE

Die einzelnen Module werden direkt auf eine Tragschiene montiert und Gber Rick-
wandbusverbinder, die vorher in die Profilschienen eingelegt werden, gekoppelt.
Die Module mussen immer direkt nebeneinander gesteckt werden.

Licken zwischen den Modulen sind nicht zulassig, da sonst der Riickwandbus
unterbrochen ist.

Eine Modulzeile wird immer von links nach rechts aufgebaut und beginnt immer mit
einem Buskoppler.

Ein Modul ist erst dann gesteckt und elektrisch verbunden, wenn es hdrbar im
Ruckwandbusverbinder einrastet.

Steckplatze rechts neben dem letzten Modul dirfen nicht frei bleiben.

Betriebssicherheit .

Umgebungs- .
bedingungen

Anschluss Uber Federzugklemmen an Frontstecker,

Aderquerschnitt 0,08 mm? — 2,5 mm? (AWG 28 — AWG 13) bzw. 1,5 mm? (AWG 16)
(18-facher Stecker)

Vollisolierung der Verdrahtung bei Modulwechsel
Potenzialtrennung aller Module zum Rickwandbus

ESD / Burst gemaf IEC 61000-4-2 / IEC 61000-4-4 (bis Stufe 3)
Schockfestigkeit gemaf IEC 60068-2-6 / IEC 60068-2-27 (1G/12G)
Schutzklasse IP20

Betriebstemperatur: 0 °C bis +60 °C
Lagertemperatur: =25 °C bis +70 °C
Relative Feuchte: 5 % — 95 % ohne Betauung

Lifterloser Betrieb

Handbuch — MOVI-PLC® I/O-System 11




4 Installation
Mechanische Installation

4.1.2 MaRbild Tragschiene

Zur Montage kénnen Sie folgende 35-mm-Normprofilschiene (siehe folgendes Bild)
verwenden. SEW-EURODRIVE empfiehlt, die Version Il zu verwenden, damit unter
dem Ruckwandbusverbinder ausreichend Platz fir die Befestigungsschrauben ist.

>
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4.1.3 Einbaulage

Sie kénnen maximal 32 1/0-Module senkrecht oder waagerecht aufbauen. Zusatzlich
kénnen Sie Klemmenmodule anreihen. Beachten Sie die zuldssigen Umgebungs-
temperaturen:

» Waagerechter Aufbau: Umgebungstemperatur von 0 °C bis +60 °C
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[11  Buskoppler [21 1/O-Module
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Installation 4
Mechanische Installation

» Senkrechter Aufbau: Umgebungstemperatur von 0 °C bis +40 °C
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[11 Buskoppler [2] 1/O-Module

41.4 Montageabstand

Halten Sie bei der Montage der Komponenten ab Mitte Rickwandbusverbinder nach
oben einen Abstand von mindestens 80 mm und nach unten von 60 mm ein.

80 mm (3.1in)

60 mm (2.4 in)

ARTTHMN

1994881035

HINWEIS
o Das verwendete Schaltnetzteil kann hiervon abweichende Montageabstande
1 erfordern. Beachten Sie dazu die technischen Daten des eingesetzten Schaltnetzteils.

Handbuch — MOVI-PLC® 1/0-System 13




4 Installation
Mechanische Installation

4.1.5 Rickwandbusverbinder

Zur Kommunikation der I/0O- und Klemmenmodule setzen Sie Rickwandbusverbinder in
1-facher oder 8-facher Ausfiihrung (siehe folgendes Bild) in die Tragschiene ein. Die
einzelnen Steckplatze der Module sind durch Fiihrungsleisten abgegrenzt.

1994884363
HINWEISE
+ Jedem I/O- und Klemmenmodul liegt ein 1-facher Rickwandbusverbinder bei.
PS Ersetzen Sie beim Anschluss von 1/0- und Klemmenmodulen an einen Buskoppler
1 jeweils 8 Einfach-Ruckwandbusverbinder durch je einen 8-fachen Riickwandbus-
verbinder OBP81B.

Beispiel: Verwenden Sie bei 20 1/0-Modulen zwei 8-fache Riuckwandbusverbinder
und vier 1-fache Rickwandbusverbinder.

» Beachten Sie auch die Hinweise im Abschnitt "Schrittweise Montage des
MOVI-PLC® I/0-Systems" und im Kapitel "Konfiguration der I/O-Module"

» Das Schaltnetzteil wird nicht in den Riickwandbusverbinder gesteckt, sondern
neben dem MOVI-PLC® I/0O-System montiert.

Montage auf Dricken Sie den Ruckwandbusverbinder in die Tragschiene, bis dieser hérbar einrastet.
Tragschiene Das folgende Bild zeigt vier 1-fache Rickwandbusverbinder, die als Steckplatze der
Module dienen.

(1]
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0Bo
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00
0Q

(0]
000000000

000000000

(3]

1994887051

[11  Steckplatz Buskoppler
[2] Steckplatze 1/0- und Klemmenmodule
[3] FUhrungsleisten
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Installation
Mechanische Installation

4.1.6 Schrittweise Montage des MOVI-PLC® 1/0-Systems

Gehen Sie in dieser Reihenfolge vor:

VORSICHT!

Aufstecken oder Abziehen eines I/O-Moduls unter Spannung.

Beschadigung des I/O-Moduls.

Schalten Sie die Spannungsversorgung aus, bevor Sie ein I/O-Modul aufstecken
oder abziehen.

HINWEISE

Wenn Sie verschiedene Module in einem MOVI-PLC® I/O-System betreiben,

halten Sie die angegebene Einbaureihenfolge der Module, vom Buskoppler aus

gesehen, ein:

— Stecken Sie zuerst die Analog-Eingangsmodule direkt neben den Buskoppler

— Stecken Sie danach die Analog-Ausgangsmodule neben die Analog-Eingangs-
module

— Stecken Sie anschlieend die Digitalmodule

Ordnen Sie die Klemmenmodule mdglichst weit rechts an. Sie kdnnen die
Klemmenmodule vereinzelt auch beliebig zwischen den 1/0O-Modulen platzieren.
Sie kénnen bis zu 32 I/0-Module in einem MOVI-PLC® I/O-System (d. h. an einem
Buskoppler) betreiben. Wenn Sie keine Analogmodule einsetzen, kénnen Sie ohne
weitere Prufung insgesamt 32 Digitalmodule verwenden. Zusatzlich kénnen noch
Klemmenmodule gesteckt werden.

Beachten Sie beim Einsatz von Analog-Eingangsmodulen, dass die Gesamtstrom-
aufnahme samtlicher Module tber den Riickwandbus den Ausgangsstrom des
Buskoppler-Riickwandbusses nicht liberschreitet. Beachten Sie dazu die Angaben
im Kapitel "Gerateaufbau und technische Daten MOVI-PLC® I/O-System".
Beachten Sie die Hinweise im Abschnitt "Rickwandbusverbinder" und im Kapitel
"Konfiguration der 1/0-Module".

. Montieren Sie die Tragschiene. Beachten Sie den Montageabstand ab Mitte Trag-

schiene von mindestens 80 mm nach oben und 60 mm nach unten.

. Dricken Sie den Ruckwandbusverbinder in die Tragschiene, bis dieser hérbar

einrastet. Die Busanschlisse schauen aus der Tragschiene heraus.

Beginnen Sie ganz links mit dem Buskoppler und stecken Sie rechts daneben die
bendtigten I/O- und Klemmenmodule.

. Setzen Sie das zu steckende Modul von oben in einem Winkel von ca. 45 Grad auf

die Tragschiene und schwenken Sie das Modul nach unten, bis es hérbar auf der
Tragschiene einrastet (siehe folgendes Bild). Nur so ist die einwandfreie Verbindung
zum Rickwandbus sichergestellt.

Ay

A

ey
I h’t

CLACK
1995035275
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Mechanische Installation

4.1.7 Schrittweise Demontage des MOVI-PLC® I/0-Systems

Gehen Sie zur Demontage in dieser Reihenfolge vor:

VORSICHT!

Aufstecken oder Abziehen eines I/O-Moduls unter Spannung.

Beschadigung des I/O-Moduls.

» Schalten Sie die Spannungsversorgung aus, bevor Sie ein I/O-Modul aufstecken
oder abziehen.

HINWEIS

i Durch die Demontage von Modulen wird der Riickwandbus unterbrochen.

1. Zur Demontage befindet sich an der Gehduseunterseite eines Moduls ein gefederter
Demontageschlitz.

2. Dricken Sie mit einem passenden Schraubendreher in den Demontageschlitz. Das
Modul wird entriegelt (siehe folgendes Bild, Pos. ).

3. Ziehen Sie das Modul zunachst nach vorn und danach mit einer Drehung nach oben
ab (siehe folgendes Bild, Pos. Il).

AMhntw;ny
A

3

ARt

e
S\

1995112715

Handbuch — MOVI-PLC® I/O-System




Installation
Elektrische Installation

4.2 Elektrische Installation
421 EMV-gerechte Installation

Achten Sie bei der Montage der Module auf eine gut ausgeflihrte flachige
Masseverbindung der nicht aktiven Metallteile.

— Stellen Sie einen flachigen, metallischen Kontakt der Gerategehduse mit Masse
her.

— Stellen Sie eine zentrale Verbindung zwischen Masse und dem Erde-/
Schutzleitersystem her.

— Verwenden Sie nach Moglichkeit keine Aluminiumteile.
Achten Sie bei der Verdrahtung auf eine ordnungsgemafe Leitungsfihrung.

— Fuhren Sie Leistungskabel (Starkstrom, Stromversorgung) und Signalleitungen in
getrennten Kabelkanalen.

— Fudhren Sie Signalleitungen mdglichst eng an Masseflachen (z. B. Tragholme,
Metallschienen, Schrankbleche etc.).

Achten Sie auf einwandfreie Verlegung und Befestigung der Leitungsschirme.
— Signalleitungen sind geschirmt zu verlegen.

— Signalleitungen mit Analogsignalen sind geschirmt zu verlegen. Bei einer
Ubertragung von Signalen mit kleinen Amplituden kann das einseitige Auflegen
des Schirms vorteilhaft sein.

— Legen Sie die Leitungsschirme im Schaltschrank groRflachig auf eine Schirm-/
Schutzleiterschiene auf und befestigen Sie die Leitungsschirme auf Kabel-
schellen.

— Achten Sie darauf, dass die Schirm- / Schutzleiterschiene impedanzarm mit dem
Schaltschrank verbunden ist.

— Verwenden Sie fur geschirmte Signalleitungen metallische oder metallisierte
Steckergehause.

Benutzen Sie zur Beleuchtung von Schaltschréanken Glihlampen und vermeiden Sie
den Einsatz von Leuchtstofflampen.

Schaffen Sie ein einheitliches Bezugspotenzial und erden Sie nach Moglichkeit alle
elektrischen Betriebsmittel.

— Achten Sie auf den gezielten Einsatz der Erdungsmaf3nahmen.

— Verbinden Sie Anlagenteile und Schaltschranke mit dem MOVI-PLC® I/O-System
sternférmig mit dem Erde- / Schutzleitersystem. Sie vermeiden so die Bildung
von Erdschleifen.

— Verlegen Sie bei Potenzialdifferenzen zwischen Anlagenteilen und Schalt-
schranken ausreichend dimensionierte Potenzialausgleichs-Leitungen.

4.2.2 Schirmung von Leitungen

Beachten Sie bei der Schirmung von Leitungen:

Verwenden Sie nur Leitungen mit Schirmgeflecht.
Die Deckungsdichte des Schirms sollte mehr als 80 % betragen.

Legen Sie die Leitungsschirme immer beidseitig auf. Dadurch erreichen Sie eine
gute Stoérunterdriickung im héheren Frequenzbereich.

Benutzen Sie bei Signalleitungen fir serielle Kopplungen immer metallische oder

Handbuch — MOVI-PLC® I/O-System
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metallisierte Stecker. Befestigen Sie den Schirm der Signalleitung am Stecker-
gehause. Der Schirm darf nicht auf Pin1 der Steckerleiste eines |/O-Moduls
angeschlossen werden!

+ Bei stationdrem Betrieb empfehlen wir, das geschirmte Kabel unterbrechungsfrei
abzuisolieren und auf die Schirm- / Schutzleiterschiene aufzulegen.

» Benutzen Sie zur Befestigung der Schirmgeflechte Kabelschellen aus Metall. Die
Kabelschellen missen den Schirm groR3flachig umschlief3en.

* Legen Sie den Schirm direkt nach Eintritt in den Schaltschrank auf einer Schirm-
schiene auf. Fuhren Sie den Schirm bis zum 1/0O-System weiter, legen Sie ihn dort
jedoch nicht auf.

HINWEISE

o * Bei Potenzialdifferenzen zwischen den Erdungspunkten kann Gber den beidseitig

1 angeschlossenen Schirm ein Ausgleichsstrom flief3en.

» Sorgen Sie in diesem Fall fir einen ausreichenden Potenzialausgleich gemaf den
einschlagigen VDE-Bestimmungen.

4.2.3 Verdrahtung der Steckverbinder

Die 1/0- und Klemmenmodule besitzen einen 10-poligen Steckverbinder. Uber diesen
Steckverbinder werden Signal- und Spannungsversorgungsleitungen mit den Modulen
verbunden.

Sie kénnen an die Module Leitungen mit einem Querschnitt von 0,08 mm? bis 2,5 mm?
(AWG 28 — AWG 13) anschlieRen.

Bei der Verdrahtung werden Steckverbinder mit Federklemmtechnik eingesetzt. Die
Federklemmtechnik ermdglicht einen schnellen und einfachen Anschluss der Signal-
und Spannungsversorgungsleitungen.

Im Gegensatz zur Schraubverbindung ist diese Verbindungsart erschiitterungssicher.
Die Steckerbelegung der einzelnen Module finden Sie in den Kapiteln der jeweiligen
Module.

Das folgende Bild zeigt ein 1/0-Modul mit einem 10-poligen Steckverbinder.

sy

0
(77

00000

© o v o o

O

[T

[2]

%

1995169931

[11  Pin-Nr.
[21  Runde Offnung zum Anschluss der Leitungen
[3] Rechteckige Offnung fiir Schraubendreher
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4.2.4 Vorgehensweise bei der Verdrahtung der Steckverbinder

Gehen Sie in dieser Reihenfolge vor:

HINWEIS
i SchlieRen Sie zuerst die Spannungsversorgungsleitungen und danach die Signal-

leitungen an.

» Zur Montage des Steckverbinders driicken Sie zunachst die beiden Verriegelungs-
klinken zusammen und stecken ihn dann auf das Modul (siehe folgendes Bild,
Schritt 1). Der Steckverbinder ist korrekt montiert, wenn er hérbar einrastet.

+ Stecken Sie einen passenden Schraubendreher leicht schrag in die rechteckige
Offnung des Steckverbinderkontakts (siehe folgendes Bild, Schritt 2). Zum Offnen
der Kontaktfeder driicken und halten Sie den Schraubendreher in die entgegen-
gesetzte Richtung (siehe folgendes Bild, Schritt 3).

VORSICHT!

Schraubendreher ist zum Anschluss der Leitung in runde Offnung (Federklemme)
gesteckt worden.

Zerstérung der Federklemme.

+ Driicken Sie den Schraubendreher nur in die rechteckige Offnung des Steck-
verbinders.

+ Fihren Sie die abisolierte Leitung in die runde Offnung ein.

Sie kdnnen an die 1/0- und Klemmenmodule Leitungen mit einem Querschnitt von
0,08 mm? bis 2,5 mm? (AWG 28 — AWG 13) anschlieRen (siehe folgendes Bild,
Schritt 4).

+ Entfernen Sie den Schraubendreher wieder aus der rechteckigen Offnung (siehe
folgendes Bild, Schritt 5). Die Leitung ist nun tGber den Federkontakt sicher mit dem
Steckverbinder verbunden.

1995241867
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5 Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/0-System
5.1

51.1
Sachnummer

Buskoppler

CAN-Buskoppler OCC11B
18214797

Der CAN-Buskoppler OCC11B (siehe folgendes Bild) verbindet das MOVI-PLC® I/0-
System Uber den Systembus von SEW-EURODRIVE mit der Steuerung MOVI-PLC®.
Er unterstitzt alle CAN-Ubertragungsraten.

Beschreibung

(-
/
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M —

= Jpw
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[ ]ro
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B
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24V
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415
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@

4

OCC11B

1996709003

[11  LED-Statusanzeigen
[2]  Adress-Steller Baudrate und Modul-ID
[3] CAN-Bus-Steckverbinder

Diagnose-LED

(4]

Anschluss externe DC-24-V-Spannungsversorgung

Der CAN-Buskoppler OCC11B hat 4 Diagnose-LED.

LED Farbe LED-Zustand / Bedeutung
PW Griin Leuchtet, wenn Betriebsspannung anliegt.
ER Rot Leuchtet bei Fehler in der Riickwandbusubertragung. (Kontrollieren Sie die
Ruckwandbusstecker der aufgeschnappten Module auf verbogene Pins)
RD Griin »  Blinkt mit 1 Hz bei positivem Selbsttest und erfolgreicher Initialisierung
« Leuchtet bei Datenubertragung uber SBus
BA Gelb * Aus bei positivem Selbsttest und erfolgreicher Initialisierung
* 1-Hz-Blinken im Zustand "Pre-Operational"
* Leuchtet im Zustand "Operational"
10-Hz-Blinken im Zustand "Prepared"”
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Durch Kombination der Diagnose-LED werden verschiedene Zustande angezeigt.

LED-Zustand Bedeutung

PW ein
ER ein
RD ein
BA ein

PW ein

ER blinkt 1 Hz
RD blinkt 1 Hz
BA blinkt 1 Hz

PW ein
ER blinkt 10 Hz Fehler in der CAN-Baudrateneinstellung.
RD blinkt 10 Hz (Kein ACK vom Busmaster)

BA blinkt 10 Hz

PW ein
ER aus
RD blinkt 1 Hz
BA aus

Fehler in RAM- oder EEPROM:-Initialisierung.

Einstellung der Baudrate aktiviert.

Modul-ID-Einstellung aktiviert.

Belegung und Ver-  Der CAN-Buskoppler OCC11B wird Uber einen 9-poligen Steckverbinder (Anschluss
kabelung CAN- "CAN") an die Steuerung MOVI-PLC® (Anschluss X32 oder X33) angeschlossen.
Steckverbinder

9-poliger Steckverbinder "CAN" PIN Belegung
Nicht belegt
CAN low
CAN Ground
Nicht belegt
Nicht belegt
Nicht belegt
CAN high
Nicht belegt
Nicht belegt

1996878603

©| 0o N o o A WIN -

* Verwenden Sie zum Anschluss des Buskopplers OCC11B an die Steuerung
MOVI-PLC® (Anschluss X32 oder X33) das von SEW-EURODRIVE konfektionierte
Verbindungskabel OKC11B (Lange: 1,5 m) mit integrierten Abschlusswiderstanden.

— Sachnummer des konfektionierten Verbindungskabels OKC11B: 1810 482 7

1997004171
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occ11B OKC11B

®
CAN 1500 mm MOVI-PLC

X32/X33
123

m oSl
3 Bed
QOO
723

Y

1997000587

- Sie kdnnen am Stecker X32/X33 der Steuerung MOVI-PLC® weitere MOVI-PLC® I/
O-Systeme anschlieRen. Entfernen Sie dazu den 120-Q-Abschlusswiderstand.

HINWEISE

» Der CAN-Bus wird Uber eine geschirmte Dreidrahtleitung angeschlossen.
PS * In Systemen mit mehr als zwei Stationen werden alle Teilnehmer parallel ver-
1 drahtet. Dazu muss das Buskabel unterbrechungsfrei durchgeschleift werden.
* Anden Leitungsenden muss das Buskabel immer mit einem Abschlusswiderstand
von 120 Q abgeschlossen werden, um Reflexionen und damit Ubertragungs-
probleme zu vermeiden.

Spannungs- Der CAN-Buskoppler OCC11B hat ein eingebautes Netzteil. Das Netzteil muss mit

versorgung DC 24 V versorgt werden. Mit der Versorgungsspannung werden neben der Bus-
kopplerelektronik auch die angeschlossenen 1/0O-Module Uber den Rickwandbus
versorgt. Das Netzteil ist im Falle von Verpolung oder bei Uberstrom gegen Zerstérung
geschutzt. CAN-Bus und Rickwandbus sind galvanisch voneinander getrennt.

HINWEIS

o Um Betriebsstérungen des Buskopplers zu vermeiden, achten Sie auf die richtige
1 Polaritat der Spannungsversorgung am Steckverbinder X1.

Einstellen der Uber den Adress-Steller stellen Sie die CAN-Baudrate sowie die Modul-ID ein.
Baudrate tber Stellen Sie am Adress-Steller die Adresse 00 ein.
Adress-Steller

» Schalten Sie die Spannungsversorgung fur den CAN-Buskoppler ein.

Die Diagnose-LEDs "ER", "RD" und "BA" blinken mit 1 Hz. Sie kdnnen nun innerhalb
von 5 Sekunden uber den Adress-Steller die CAN-Baudrate programmieren.

Adress-Steller CAN-Baudrate Maximale Buslange

00 1 MBaud 25m (82 ft)
01 500 kBaud (Werkseinstellung) 100 m (328 ft)
02 250 kBaud 250 m (820 ft)
03 125 kBaud 500 m (1640 ft)
04 100 kBaud 600 m (1970 ft)
05 50 kBaud 1000 m (3281 ft)
07 20 kBaud 2500 m (8202 ft)
08 800 kBaud 50 m (160 ft)

Nach diesen 5 Sekunden wird die eingestellte CAN-Baudrate gespeichert.
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Buskoppler

Einstellen der
Modul-ID

1

HINWEISE

Die Modul-ID muss nach Einstellung der Baudrate vor dem Wiedereinschalten des
Buskopplers eingestellt werden.

Jede Modul-ID darf nur einmal am CAN-Bus vergeben sein. Schlie3en Sie, wenn
mdglich, keine Umrichter an diesen CAN-Bus an.

Technische Daten

Die Diagnose-LEDs "ER" und "BA" verldéschen und die grine LED "RD" blinkt

weiterhin.

Stellen Sie die Modul-ID im Bereich 1 — 63 am Adress-Steller ein.

Nach 5 Sekunden werden die Einstellungen tbernommen und der Buskoppler geht
in den Normalbetrieb (Zustand "Pre-Operational").

Elektrische Daten OCC11B

Spannungsversorgung X1
X1:1

DC+24-V-Eingang (20.4 V — 28.8 V)

X1:2 Bezug 24 V
Stromaufnahme Max. DC 0.7 A
Ausgangsstrom Rickwandbus Max. DC 3.5 A
Potenzialtrennung AC 500 V

Statusanzeige

Uber LEDs auf der Frontseite

Anschlisse / Schnittstellen

CAN-Bus: 9-poliger Sub-D-Stecker

CAN-Bus-Schnittstelle

Ankopplung

9-poliger Sub-D-Stecker

Netzwerktopologie

Linearer Bus, aktiver Bus-Abschluss an einem Ende, Stichleitungen
sind moglich

Anschlusskabel

Abgeschirmtes dreiadriges Kabel. Die Schirmung darf, abhangig
von Umgebungsbedingungen, entfallen.

Ubertragungsrate

10 kBaud — 1 MBaud (Werkseinstellung: 500 kBaud)

Maximale Gesamtlange

Ohne Repeater: 1000 M bei 50 kBaud

Binarein- / -ausgénge

Je Buskoppler maximal 32 I/0O-Module kombinierbar

Analogein- / -ausgange

Je Buskoppler maximal 16 1/O-Module kombinierbar

Maximale Teilnehmeranzahl

63 Stationen

Adresseinstellung

1 - 63 (Werkseinstellung: 1)

Kombination mit I/O-Modulen

Maximale Modulanzahl
digital DHxx1B

32

digital DHP11B

16 (8 x ODI81B und 8 x ODO81B)

analog DHxx1B
analog DHP11B

16 (max. 9 x OAI4xB und max. 9 x OAO4xB)")
2 (1 x OAI4xB und 1 x OAO4xB)

MaBe und Gewicht

Abmessungen (B xH xT)
Gewicht

254 mm x 76 mm x 78 mm (1.0 in x 3.0 in x 3.1 in)
80g

1) Die Summe aus OAI4xB und OAO4xB darf die Zahl 16 nicht tGberschreiten. Bsp.: Bei 9 x OAI4xB sind nur
noch 7 x OAO4xB moglich oder bei nur 7 x OAI4xB sind 9 x OAO4xB mdglich.
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5.1.2 EtherCAT-Buskoppler OCE11B

Sachnummer 18214800
Beschreibung Der EtherCAT-Buskoppler OCE11B verbindet das MOVI-PLC® I/O-System Uber den
SystembusP'US von SEW-EURODRIVE mit der Steuerung MOVI-PLC® (siehe folgendes
Bild).
2EW.
IN
[ Jpw
oo
[ ]sF
[Jro
(11 —t]eo
O @
[]E1
ouT
0 EtherCAT~
B o X
xe -| O[]
OCE11B

1997313675
[11  LED-Statusanzeigen
[2] EtherCAT-Bus-RJ45-Steckverbinder
IN: Verbindung zum EtherCAT-Master oder vorhergehenden Slave

OUT: Verbindung zum nachfolgenden Slave
[3] Anschluss externe DC-24-V-Spannungsversorgung

Diagnose-LED Der EtherCAT-Buskoppler OCE11B hat 7 Diagnose-LEDs.
LED Farbe LED-Zustand / Bedeutung
PW Griin Leuchtet, wenn Betriebsspannung anliegt.
RN Griin * Aus: Buskoppler im Initialisierungs-Zustand

*  An: Buskoppler im Operational-Zustand
Blinkend: Buskoppler im Pre-Operational-Zustand

SF Rot Blinkend: Fehler in der Kommunikation (Telegrammfehler)

LO Griin An: Vorhergehender EtherCAT-Teilnehmer ist angeschlossen.

EO Rot An: Fehler in der Kommunikation mit vorhergehenden Teilnehmern.
L1 Grin An: Nachfolgender EtherCAT-Teilnehmer ist angeschlossen.

E1 Rot An: Fehler in der Kommunikation mit nachfolgenden Teilnehmern.
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RJ45 Ethernet- Mit der oberen RJ45-Buchse wird der EtherCAT-Koppler in das EtherCAT Netzwerk
Anschluss eingebunden. Die untere RJ45-Buchse dient zum Anschluss weiterer EtherCat-Geréate
im gleichen Strang. Die Buchsen haben folgende Belegung:
8-polige RJ45-Buchse PIN Signal
1 Transmit +
2 Transmit —
; 3 Receive +
3 4 Nicht belegt
g 5 Nicht belegt
8 6 Receive -
7 Nicht belegt
1998454027 | g Nicht belegt
HINWEISE
o «  SBusP'US verwendet ein Twisted Pair CAT5-Ethernet-Kabel.
1 «  Der SBusP'Ys wird ausschlieflich in Linien-Topologie verdrahtet.
Spannungs- Der EtherCAT-Buskoppler OCE11B hat ein eingebautes Netzteil. Das Netzteil muss mit
versorgung DC 24 V versorgt werden. Mit der Versorgungsspannung werden neben der Bus-

kopplerelektronik auch die angeschlossenenen 1/O-Module dber den Rickwandbus
versorgt. Das Netzteil ist im Falle von Verpolung oder bei Uberstrom gegen Zerstérung
geschiutzt. EtherCAT-Bus und Riickwandbus sind galvanisch voneinander getrennt.

HINWEIS
o Um Betriebsstérungen des Buskopplers zu vermeiden, achten Sie auf die richtige
1 Polaritat der Spannungsversorgung am Steckverbinder X1.

Technische Daten

Elektrische Daten OCE11B

Spannungsversorgung DC+24 V (20.4 V — 28.8 V) Uber Front von externem Netzteil
Stromaufnahme Buskoppler: 50 mA

inkl. Versorgung der Peripheriemodule: max. 800 mA
Ausgangsstrom Riickwandbus Max. 3.5 A
Potenzialtrennung zwischen 500 Vg

EtherCAT und Rickwandbus
Funktionsspezifische Daten

Statusanzeige Uber LEDs auf der Frontseite
Physikalischer Anschluss EtherCAT | 2 x RJ45

Netzwerktopologie Linie, Baum und Stern
Anschlusskabel Twisted Pair CAT5-Ethernet-Kabel
Ubertragungsrate 100 MBit/s

Gesamtlange Max. 100 m pro Segment

Kombination mit Peripheriemodulen

Maximale Modulanzahl 32

Eingange Max. 1024 Byte

Ausgange Max. 1024 Byte

Mechanische Daten

Abmessungen (B xH xT) 254 mm x 76 mm x 78 mm (1.0 in x 3.0 in x 3.1 in)
Gewicht 80g
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Klemmenmodul OTM21B

5.2
5.21

Klemmenmodul OTM21B

Sachnummer
1821 490 8

5.2.2 Beschreibung

Das Klemmenmodul OTM21B ist ein Ergdnzungsmodul fir 2- oder 3-Draht-Installation.

Es hat folgende Eigenschaften:

» 2 getrennte Reihen mit je 11 elektrisch verbundenen Klemmen

» Keine Verbindung zum Rickwandbus

« Maximaler Klemmenstrom DC 10 A

—
N
[a—

Erste Klemmleiste
Zweite Klemmleiste

(1]
(2]

5.2.3 Anschluss-Schaltbild

K
3
3s
§§§§
N
[2]
1998547723
1 X1 1 X2
2 2
3 3
4| 4
S S
6 6
7 7
8 | 8 |
9 | 9 |
0 | 10
11 11
1998550155
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Klemmenmodul OTM21B

5.2.4 Technische Daten

Elektrische Daten OTM12B

Anzahl der Reihen 2
Anzahl der Klemmen je Reihe 11
Maximaler Klemmenstrom DC10A
Klemmenfarbe Grau

MaRe und Gewicht

Abmessungen (B xH xT)

254 mm x 76 mm x 88 mm (1.0 in x 3.0 in x 3.5 in)

Gewicht
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Digitales Eingangsmodul ODI81B

5.3 Digitales Eingangsmodul ODI81B

5.3.1 Sachnummer
18214819

5.3.2 Beschreibung

Das digitale Eingangsmodul ODI81B hat 8 Binareingange, deren Zustand durch
Leuchtdioden angezeigt wird.

+ 8 Binareingange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus
» Eingangs-Nennspannung DC 24 V

+ Statusanzeige der Binareingange uber LED

(1]
>
NP
a—| g
E ¢
3
Q
N
[3]

1999347979

[11  Beschriftungsstreifen fur Bit-Adresse mit Beschreibung
[2] LED-Statusanzeige der Binareingange
[3] Steckerleiste
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5.3.3 Steckerbelegung

oDI81B Klemme / LED Belegung / Beschreibung
Nicht belegt

Binareingang 0

EURODRIVE

Binareingang 1

Binareingang 2

Binareingang 3

Binareingang 4

Binareingang 5

Binareingang 6

© o N O ga | W N =

Binareingang 7
10 Masse
LEDO-7 Statusanzeige der Binareingange 0 — 7

© 0 N O O ~A W N -

=
o

415 opig1B
DI 8xDC24V

1999350667

5.3.4 LED-Statusanzeige

Die LEDs 0 — 7 leuchten jeweils griin, wenn ab ca. DC 15 V das Signal "1" erkannt wird.

5.3.5 Anschluss-Schaltbild

@ DC 24V
6 - |

1999353099
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5.3.6 Technische Daten

Elektrische Daten ODI81B

Anzahl der Binareingange 8
Nenneingangsspannung DC 24V (20.4V -28.8V)
Signalspannung "0" oOvV-5V

Signalspannung "1" 15V -288V
Eingangsfilter Zeitverzdgerung 3 ms

Eingangsstrom Typisch 7 mA
Stromaufnahme aus Riickwandbus DC 25 mA

Potenzialtrennung

500 Vg (Feldspannnung zum Bus)

Statusanzeige

Uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten

Eingabedaten

1 Byte

Ausgabedaten -

Diagnosedaten -

MaRe und Gewicht

Abmessungen (B x H xT) 254 mm x 76 mm x 88 mm (1.0 in x 3.0 in x 3.5 in)
Gewicht 509

5.3.7 Parametrierung (nur in Verbindung mit CAN-Buskoppler OCC11B)

Nehmen Sie in den Modulparametern (siehe Kapitel "Parametrierung der 1/0-Module")
folgende Einstellungen vor. Die Einstellungen beziehen sich auf bis zu 8 digitale
Eingangsmodule ODI81B des Eintrags der Steuerungskonfiguration. Die Standard-
einstellungen sind fett dargestellt.

Modulparameter Einstellbereich

TransmitMode
Inhibit Time

Event Time

Acyclic / Cyclic

0 ms —5ms —500 ms
0 ms — 500 ms

* In der Einstellung "Acyclic" des Modulparameters "TransmitMode" werden
Prozessdaten bei Anderung zwischen der Steuerung MOVI-PLC® und dem
MOVI-PLC® I/O-System Ubertragen. Der Modulparameter "Event Time" kenn-
zeichnet in dem Fall eine zuséatzliche zyklische Ubertragungsrate.

* In der Einstellung "Cyclic" des Modulparameters "TransmitMode" kennzeichnet die
"Event Time" die Ubertragungsrate fiir die zyklische Prozessdateniibertragung.

* Der Modulparameter "Inhibit Time" kennzeichnet in allen Fallen eine Mindestdauer
zwischen Ubertragungen von Prozessdaten.
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Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/0-System 5
Digitales Ausgangsmodul ODO81B

5.4 Digitales Ausgangsmodul ODO81B

5.41 Sachnummer
18214827

5.4.2 Beschreibung

Das digitale Ausgangsmodul ODO81B hat 8 Bindrausgénge, deren Zustand durch
Leuchtdioden angezeigt wird.

» 8 Bindrausgange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus
» Versorgungsspannung DC 24 V
* Ausgangsstrom DC 0,5 A

+ Statusanzeige Uber LED

(1]

[2]—

(3]

1999358987

[11  Beschriftungsstreifen fur Bit-Adresse mit Beschreibung
[2] LED-Statusanzeige
[3] Steckerleiste

Handbuch — MOVI-PLC® 1/0-System 31




5.4.3

5.4.4

5.4.5

5.4.6

5.4.7

32

Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/10-System
Digitales Ausgangsmodul ODO81B

Steckerbelegung

ODO81B Klemme / LED Belegung / Beschreibung
1 Versorgungsspannung DC 24 V
SEVY 2 Binarausgang 0
3 Binarausgang 1
B+ m 1 4 Binarausgang 2
[]o ‘ & 2 5 Binarausgang 3
[ ]1 ‘ & 3 6 Bindrausgang 4
12\ & 4 7 Bingrausgang 5
[]3 ‘ & 5 8 Bindrausgang 6
(14 ‘ & 6 9 Binarausgang 7
L5 9 7 10 Masse
Y A LED L+ Griin: DC 24 V liegt an
[]7 ‘ & 9 LED F Rot: Es ist ein Fehler aufgetreten
mr ‘ @ 10 LEDO-7 Griin: Binarausgang ist aktiv
X|3
415 opos1B
DO 8xDC24V, 0,5 A
1999719819

LED L+
Die LED L+ leuchtet griin, wenn die Versorgungsspannung DC 24 V anliegt.

LED 0 — 7 Statusanzeige

Die LEDs 0 — 7 leuchten jeweils griin, wenn ein Bindrausgang aktiv ist.
LED F

Die LED F leuchtet rot, wenn ein Fehler durch Uberlast, Uberhitzung oder Kurzschluss
vorliegt.

Anschluss-Schaltbild

1 L+

1999724043
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Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/0-System

Digitales Ausgangsmodul ODO81B

5.4.8 Technische Daten

Elektrische Daten ODO81B

Anzahl der Bindrausgange

8

Nennlastspannung

DC 24V (204 V —28.8 V)

Stromaufnahme

an L+ ohne Last DC 10 mA

aus Ruckwandbus DC 70 mA

Ausgangsstrom je Kanal 0.5 A kurzschlussfest
Summenstrom 4A

Spannungsversorgung DC 24V (20.4V -28.8V)
Potenzialtrennung 500 Vg (Feldspannung zum Bus)

Schaltfrequenz

Statusanzeige

Max. 500 Hz
Uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten

Eingabedaten

Ausgabedaten

1 Byte

Diagnosedaten

MafRe und Gewicht
Abmessungen (B x H x T)

254 mm x 76 mm x 88 mm (1.0 in x 3.0 in x 3.5 in)

Gewicht

509

5.4.9 Parametrierung (nur in Verbindung mit CAN-Buskoppler OCC11B)

Nehmen Sie in den Modulparametern (siehe Kapitel 5.6) folgende Einstellungen vor.
Die Einstellungen beziehen sich auf bis zu 8 digitale Ausgangsmodule ODO81B des
Eintrags der Steuerungskonfiguration. Die Standardeinstellungen sind fett dargestellt.

Modulparameter

TransmitMode

Einstellbereich

Acyclic / Cyclic

Inhibit Time

0 ms —5ms —500 ms

Event Time

* Inder Einstellung "Acyclic" des Modulparameters "TransmitMode" werden Prozess-
daten bei Anderung zwischen der Steuerung MOVI-PLC® und dem MOVI-PLC® 1/O-
System Ubertragen. Der Modulparameter "Event Time" kennzeichnet in dem Fall

0 ms — 500 ms

eine zusétzliche zyklische Ubertragungsrate.

* In der Einstellung "Cyclic" des Modulparameters "TransmitMode" kennzeichnet die
"Event Time" die Ubertragungsrate fir die zyklische Prozessdatenibertragung.

» Der Modulparameter "Inhibit Time" kennzeichnet in allen Fallen eine Mindestdauer

zwischen Ubertragungen von Prozessdaten.
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Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/10-System
Analoges Eingangsmodul OAI41B (Spannung)

5.5 Analoges Eingangsmodul OAI41B (Spannung)

5.5.1 Sachnummer
1821483 5

5.5.2 Beschreibung

Das analoge Eingangsmodul OAI41B hat 4 Eingange, deren Funktionen einzeln para-
metrierbar sind. Im Peripheriebereich belegt das Eingangsmodul OAI41B insgesamt
8 Byte Eingangsdaten (2 Byte pro Kanal). Die Kanale auf dem Eingangsmodul OAI41B
sind mittels DC/DC-Wandler zum Ruckwandbus potenzialgetrennt.

* 4 analoge Eingange, deren Kanale zum Ruckwandbus potenzialgetrennt sind
» Die Kanale kénnen unterschiedlich parametriert werden und sind abschaltbar
» Geeignet fir Geber mit £10 V

+ LED-Statusanzeige

(1]

[2]—

(3]

1999730059

[11  Beschriftungsstreifen fur Bit-Adresse mit Beschreibung
[2] LED-Statusanzeige
[3] Steckerleiste
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Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/10-System
Analoges Eingangsmodul OAI41B (Spannung)

5.5.3 Steckerbelegung

OAl41B Klemme / LED

Belegung / Beschreibung

Nicht belegt

EURODRIVE

Positiver Anschluss Kanal 0

Masse Kanal 0

Positiver Anschluss Kanal 1

Masse Kanal 1

Positiver Anschluss Kanal 2

Masse Kanal 2

Positiver Anschluss Kanal 3

© o N O ga | W N =

Masse Kanal 3

© 0 N O O A W N -

o
o
|
o
o
o
|
o
o
[

—
o

WX
EN [V}

OAI41B
Al 4x12Bit Volt

1999783691

Nicht belegt

Leuchtet rot bei:
Falscher Parametrierung

«  Uber- oder Unterschreiten des Uber- oder

Untersteuerungsbereichs

5.5.4 LED SF
Die LED SF leuchtet rot bei:

+ Uber- oder Unterschreiten des Uber- oder Untersteuerungsbereichs

* Falscher Parametrierung

5.5.5 Anschluss-Schaltbild

0806

-
o

1999787531

HINWEIS

dazugehdrigen Masse, um an diesen Kanalen definierte Werte zu erhalten.

i Verbinden Sie voriibergehend nicht benutzte Eingange bei aktiviertem Kanal mit der
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Analoges Eingangsmodul OAI41B (Spannung)

5.5.6 Funktionszuordnung
Die Funktionen stellen Sie in der Steuerungskonfiguration im PLC-Editor in den
Modulparametern des 1/0-Moduls ein (siehe Kapitel "Parametrierung der 1/0-Module").
Die Standardeinstellungen sind fett dargestellt.
Modulparameter Einstellbereich Beschreibung/Messbereich/Darstellung
Event Time 0ms —10 ms — 500 ms | Mit der "Event Time" stellen Sie die Ubertragungsrate
fur die zyklische Datenibertragung zwischen
MOVI-PLC® und MOVI-PLC® 1/0-System ein.
DC +11.76 V
DC 11.76 V = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
-10V-10V DC -10 V — 10 V = Nennbereich (-27648 — 27648)
(27648 — 27648) DC -11.76 V = Ende Untersteuerungsbereich
(-32512)
Zweierkomplement
Mode Channel 1 — 4" DC £12.50 V
DC 12.50 V = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
-10V-10V DC -10 V- 10V = Nennbereich (-16384 — 16384)
(-16348 — 16348) DC -12.50 V = Ende Untersteuerungsbereich
(-20480)
Zweierkomplement
Not active -
1) Zu diesen Einstell- und Messbereichen des Modulparameters Mode Channel 1 — 4 gehéren folgende
Hexadezimalwerte (Nr. hex) "28", "3B" und "FF". Diese kénnen Sie aus der Tabelle im Kapitel "Analoges
Eingangsmodul OAI43B", Unterkapitel "Funktionszuordnung" entnehmen.
HINWEIS
i Die Standardeinstellung des 1/0-Moduls OAI41B ist"-10 V — 10 V (-27648 — 27648)".
5.5.7 Technische Daten

Elektrische Daten OAI41B

Anzahl der Analogeingange 4
Leitungslange (geschirmt) 200 m
Spannungen, Strome, Potenziale

Potenzialtrennung

Kanal/Ruckwandbus Ja
zwischen den Kanalen Nein
Zulassige Potenzialdifferenz

zwischen den Eingéngen DC2V
zwischen den Eingéngen und Mipiern (Uiso) DC75V/AC60V
Isolation geprdift mit DC 500 V
Stromaufnahme aus Riickwandbus DC 120 mA
Verlustleistung des I/O-Moduls 0.6 W

Analogwertbildung

Messprinzip SAR (Sukzessive Approximation)
Parametrierbar Ja

Wandlungszeit/Auflésung (pro Kanal)

Grundwandlungszeit (ms) nx2ms

Aufldsung (Bit) inkl. Ubersteuerungsbereich 13 Bit
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Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/10-System
Analoges Eingangsmodul OAI41B (Spannung)

Elektrische Daten OAI41B

Storunterdriickung, Fehlergrenzen

Stérunterdriickung fur f =n x (f1 £1 %) f=50Hz-400 Hz
(f1 = Storfrequenz; n =1, 2, ...)

Gleichtaktstérung (Ugy < 2 V) >80dB
Ubersprechen zwischen den Eingéngen >50dB

Gebrauchsfehlergrenze (im gesamten Temperaturbereich, bezogen auf den Eingangsbereich)

Spannungseingang Messbereich £10 V / Toleranz +0.2 %

Grundfehlergrenze (Gebrauchsfehlergrenze bei 25 °C, bezogen auf den Eingangsbereich)

Spannungseingang Messbereich £10 V / Toleranz +0.1 %
Temperaturfehler +0.005 %/K

(bezogen auf den Eingangsbereich)

Linearitatsfehler +0.02 %

(bezogen auf den Eingangsbereich)

Wiederholgenauigkeit +0.05 %

(eingeschwungener Zustand bei 25 °C, bezogen
auf den Eingangsbereich)

Diagnose Nein

Diagnosealarm Nein

Sammelfehleranzeige LED SF (rot)

Daten zur Auswabhl eines Gebers

Spannung Eingangsbereich: +10 V / Eingangswiderstand: 100 kQ
Zulassige Eingangsspannung fur Spannungs- Max. 30 V

eingang (Zerstorgrenze)

Spannungsmessung Méglich

Zulassige Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur 0 °C bis +60 °C

Transport- und Lagertemperatur -25 °C bis +70 °C

Relative Feuchte 95 % ohne Betauung

Vibrations- / Schockfestigkeit Gemal |IEC 68000-2 / IEC 68000-2-27
EMV-Festigkeit Geman |IEC 61000-4-2

ESD / Burst IEC 61000-4-2 / IEC 61000-4-4 (bis Stufe 3)
Programmierdaten

Eingabedaten 8 Byte (1 Wort pro Kanal)

Ausgabedaten -

MaRe und Gewicht

Abmessungen (B x H x T) 25.4 mm x 76 mm x 88 mm (1.0 in x 3.0 in x 3.5 in)
Gewicht ca.80g

Handbuch — MOVI-PLC® I/O-System




38

Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/10-System
Analoges Eingangsmodul OAI42B (Strom)

5.6 Analoges Eingangsmodul OAI42B (Strom)

5.6.1 Sachnummer
1821484 3

5.6.2 Beschreibung

Das analoge Eingangsmodul OAI42B hat 4 Eingange, deren Funktionen einzeln para-
metrierbar sind. Im Peripheriebereich belegt das Eingangsmodul OAI42B insgesamt
8 Byte Eingangsdaten (2 Byte pro Kanal). Die Kanale auf dem Eingangsmodul OAI42B
sind mittels DC/DC-Wandler zum Ruckwandbus potenzialgetrennt.

* 4 analoge Eingange, deren Kanale zum Ruckwandbus potenzialgetrennt sind
» Die Kanale kénnen unterschiedlich parametriert werden und sind abschaltbar
* Geeignet fur Geber mit 4 mA — 20 mA, £20 mA

+ LED-Statusanzeige

(1]

[2]—

(3]

1999840523

[11  Beschriftungsstreifen fur Bit-Adresse mit Beschreibung
[2] LED-Statusanzeige
[3] Steckerleiste
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Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/0-System
Analoges Eingangsmodul OAI42B (Strom)

5.6.3 Steckerbelegung

OAl42B Klemme / LED

Belegung/Beschreibung

Nicht belegt

EURODRIVE

Positiver Anschluss Kanal 0

Masse Kanal 0

Positiver Anschluss Kanal 1

Masse Kanal 1

Positiver Anschluss Kanal 2

Masse Kanal 2

Positiver Anschluss Kanal 3

© o N O ga | W N =

Masse Kanal 3

© 0 N O O A W N -

o
o
|
o
o
o
|
o
o
[®

—
o

X|2
314 oAl42B
Al 4x12Bit Curr

1999842955

Nicht belegt

Leuchtet rot bei:
Falscher Parametrierung

«  Uber- oder Unterschreiten des Uber- oder

Untersteuerungsbereichs

5.6.4 LED SF
Die LED SF leuchtet rot bei:

+ Uber- oder Unterschreiten des Uber- oder Unterschreitungsbereichs

* Falscher Parametrierung

5.6.5 Anschluss-Schaltbild

o066

-
o

1999846795

HINWEIS

o Verbinden Sie vorubergehend nicht benutzte Eingénge bei aktiviertem Kanal mit der
1 dazugehdrigen Masse, um an diesen Kanalen definierte Werte zu erhalten.
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Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/10-System
Analoges Eingangsmodul OAI42B (Strom)

5.6.6 Funktionszuordnung

Die Funktionen stellen Sie in der Steuerungskonfiguration im PLC-Editor in den Modul-
parametern des I/O-Moduls ein (siehe Kapitel "Parametrierung der 1/O-Module"). Die
Standardeinstellungen sind fett dargestellt.

Modulparameter Einstellbereich Beschreibung/Messbereich/Darstellung

Event Time 0ms —10 ms — 500 ms | Mit der "Event Time" stellen Sie die Ubertragungsrate
fur die zyklische Datenibertragung zwischen

MOVI-PLC® und MOVI-PLC® 1/0-System ein.

DC 1.185 mA — 22.81 mA
DC 22.81 mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)

?OnjAZ;GZfS)mA DC 4 mA — 20 mA = Nennbereich (0 — 27648)
DC 1.185 mA = Ende Untersteuerungsbereich (—4864)
Zweierkomplement
DC £23.52 mA
DC 23.52 mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
-20 mA-20 mA DC -20 mA — 20 mA = Nennbereich (-27648 — 27648)

(-27648 — 27648) DC -23.52 V = Ende Untersteuerungsbereich
(-32512)

Zweierkomplement

DC 0.8 -24 mA

DC 24 mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
DC 4 mA - 20 mA = Nennbereich (0 — 16384)

DC 0.8 mA = Ende Untersteuerungsbereich (-3277)
Zweierkomplement

DC +25 mA

DC 25 mA = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
DC -20 mA — 20 mA = Nennbereich (-16384 — 16384)
DC -25 mA = Ende Untersteuerungsbereich (-20480)
Zweierkomplement

Mode Channel 1 - 4"

4 mA —-20 mA
(0 —16348)

-20 mA — 20 mA
(-16384 — 16384)

Not active -

1) Zu diesen Einstell- und Messbereichen des Modulparameters Mode Channel 1 —4 gehdren folgende
Hexadezimalwerte (Nr. hex) "2D", "2C", "39", "3A" und "FF". Diese kénnen Sie aus der Tabelle im Kapitel
"Analoges Eingangsmodul OAI43B", Unterkapitel "Funktionszuordnung" entnehmen.

HINWEIS
e Die Standardeinstellung des 1/0-Moduls OAI42B ist "-20 mA — 20 mA
1 (27648 — 27648)".

5.6.7 Technische Daten

Elektrische Daten OAI42B

Anzahl der Analogeingange 4
200 m

Leitungslange (geschirmt)

Spannungen, Strome, Potenziale

Potenzialtrennung
Kanal / Riickwandbus Ja

40

zwischen den Kanalen Nein

Zulassige Potenzialdifferenz

zwischen den Eingangen DC2V

zwischen den Eingéngen und Mipern (Uiso) DC75V/AC60V
Isolation geprdift mit DC 500 V
Stromaufnahme tber Rickwandbus DC 120 mA
Verlustleistung des 1/0-Moduls 0.6 W
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Analoges Eingangsmodul OAI42B (Strom)

Elektrische Daten OAI42B

Analogwertbildung

Messprinzip SAR (Sukzessive Approximation)

Parametrierbar Ja

Wandlungszeit / Auflésung (pro Kanal)
Grundwandlungszeit (ms) nx2ms
Aufldsung (Bit) inkl. Ubersteuerungsbereich 13 Bit

Storunterdriickung, Fehlergrenzen

Stérunterdriickung fur f =n x (f1 £1 %) f=50Hz - 400 Hz
(f1 = Stérfrequenz; n =1, 2, ...)

Gleichtaktstérung (Ucgy < 2 V) >80dB
Ubersprechen zwischen den Eingéngen > 50 dB

Gebrauchsfehlergrenze (im gesamten Temperaturbereich, bezogen auf den Eingangsbereich)

Stromeingang Messbereich +20 mA / Toleranz +0.2 %
Messbereich 4 mA — 20 mA / Toleranz 0.5 %

Grundfehlergrenze (Gebrauchsfehlergrenze bei 25 °C, bezogen auf den Eingangsbereich)

Stromeingang Messbereich +20 mA / Toleranz +0.1 %
Messbereich 4 mA — 20 mA / Toleranz +0.2 %

Temperaturfehler 10.005 %/K

(bezogen auf den Eingangsbereich)

Linearitatsfehler 10.02 %

(bezogen auf den Eingangsbereich)

Wiederholgenauigkeit 10.05 %

(eingeschwungener Zustand bei 25 °C,
bezogen auf den Eingangsbereich)

Diagnose Nein

Diagnosealarm Nein

Sammelfehleranzeige LED SF (rot)

Daten zur Auswahl eines Gebers

Strom Eingangsbereich £20 mA / Eingangswiderstand 60 Q
Eingangsbereich 4 mA — 20 mA / Eingangswiderstand
60 Q

Zulassiger Eingangsstrom fiir Stromeingang 40 mA

(Zerstorgrenze)

Spannungsmessung

als 2-Draht-Messumformer Méoglich, mit externer Versorgung

als 4-Draht-Messumformer Maoglich

Zuldssige Umgebungsbedingungen

Betriebstemperatur 0 °C bis +60 °C

Transport- und Lagertemperatur -25 °C bis +70 °C

Relative Feuchte 95 % ohne Betauung

Vibrations- / Schockfestigkeit Gemal |IEC 68000-2 / IEC 68000-2-27
EMV-Festigkeit Gemaf IEC 61000-4-2

ESD / Burst IEC 61000-4-2 / IEC 61000-4-4 (bis Stufe 3)
Programmierdaten

Eingabedaten 8 Byte (1 Wort pro Kanal)

Ausgabedaten -

MaRe und Gewicht

Abmessungen (B x H x T) 25.4 mm x 76 mm x 88 mm (1.0 in x 3.0 in x 3.5 in)
Gewicht ca.80g
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Analoges Eingangsmodul OAI43B (Multi-Input)

5.7 Analoges Eingangsmodul OAI43B (Multi-Input)

5.7.1 Sachnummer
1821 485 1

5.7.2 Beschreibung

Das analoge Eingangsmodul OAI43B hat 4 Eingange, deren Funktionen einzeln para-
metrierbar sind. Im Peripheriebereich belegt das Eingangsmodul OAI43B insgesamt
8 Byte Eingangsdaten (2 Byte pro Kanal). Die Kanale auf dem Eingangsmodul OAI43B
sind mittels DC/DC-Wandler zum Ruckwandbus potenzialgetrennt.

» Die Kanale kénnen unterschiedlich parametriert werden und sind abschaltbar

+ Die Massen der Kandle sind nicht galvanisch verbunden und durfen bis zu 5V
Spannungsdifferenz erreichen

» Diagnosefunktion

(1]

[2]—

(3]

1999853963

[11  Beschriftungsstreifen fur Bit-Adresse mit Beschreibung
[2] LED-Statusanzeige
[3] Steckerleiste
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Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/0-System
Analoges Eingangsmodul OAI43B (Multi-Input)

5.7.3 Steckerbelegung

OAI43B

Klemme / LED

Belegung / Beschreibung

EURODRIVE

© 0 N O O A~ W N -

10

OAI43B
Al 4x16Bit Mult

62057AXX

Bei Vierleiteranschluss Kanal 0

Positiver Anschluss Kanal 0

Masse Kanal 0

Positiver Anschluss Kanal 1

Masse Kanal 1

Positiver Anschluss Kanal 2

Masse Kanal 2

Positiver Anschluss Kanal 3

© o N/ O g | W N =

Masse Kanal 3

10
LEDFO-F3

Bei Vierleiteranschluss Kanal 2

Leuchtet rot, wenn:
bei einem der Kanale ein Fehler auftritt

* ein Eintrag in den Diagnosebytes stattgefun-
den hat

574 LEDFO-F3

Die LEDs FO — F3 leuchten rot, wenn

* bei einem der Kanale ein Fehler aufritt

» ein Eintrag in den Diagnosebytes stattgefunden hat
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Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/10-System
Analoges Eingangsmodul OAI43B (Multi-Input)

5.7.5 Anschluss-Schaltbild

Das folgende Bild zeigt die Anschlussmoglichkeiten fur die verschiedenen Mess-
bereiche. Die Zuordnung zu den Messbereichen entnehmen Sie bitte der Spalte
"Anschluss" im Abschnitt "Funktionszuordnung".

[1] [2] [3] [4]

SSRGS
VARV RV

8 8
9 9
10 10 10 10 U
1999910667
HINWEIS

Verbinden Sie voribergehend nicht benutzte Eingange bei aktiviertem Kanal mit der
dazugehdrigen Masse, um an diesen Kanalen definierte Werte zu erhalten.

VORSICHT!

Angeschlossene Spannung am Eingang des I/O-Moduls > DC 15 V.

Beschadigung des I/O-Moduls.
» Schliellen Sie am Eingang des I/O-Moduls nur Spannungen < DC 15V an.

VORSICHT!

Der parametrierte Messbereich stimmt nicht mit dem angeschlossenen Geber tberein.

Beschadigung des I/O-Moduls.

» Achten Sie darauf, dass der parametrierte Messbereich mit dem angeschlossenen
Geber Ubereinstimmt.
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Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/0-System
Analoges Eingangsmodul OAI43B (Multi-Input)

5.7.6 Funktionszuordnung

Die Zuweisung einer Funktionsnummer zu einem Kanal erfolgt Gber die Parametrierung

in den Modulparametern (siehe Kapitel "Parametrierung

I/O-Module"). Mit der

Funktionsnummer 00, wird die in den permanent abgelegten Parametrierdaten
enthaltene Funktionsnummer nicht beeinflusst.

Durch Angabe von FF; ., kdnnen Sie den entsprechenden Kanal deaktivieren.

Modul- Nr. | Einstellbereich / Funktion Beschreibung / Messbereich / Darstellung / Anschluss-
parameter | hex Schaltbild
Event Time | - 0-10-500 ms Mit der "Event Time" stellen Sie die Ubertragungsrate fiir | -
die zyklische Dateniibertragung zwischen MOVI-PLC®
und MOVI-PLC® I/O-System ein.
Module 00 | Diagnosealarm gesperrt Mit dem Modulparameter "Module Mode" stellen Sie ein, | -
Mode 40 | Diagnosealarm freigegeben ob das analoge Eingangsmodul OAI43B einen Diagnose-
alarm generieren soll. Die Diagnosedaten werden in
diesem Fall am Funktionsbaustein
MPLC_ConnectlOModul_CANopen bzw.
MPLC_ConnectSEWIOSystem ausgegeben (siehe
Kapitel "IEC-Programm").
Bit 0 — 5, 7: Reserviert
Bit 6:
* 0= Diagnosealarm gesperrt
* 1 = Diagnosealarm freigegeben
00 | Die Funktionsnummer in den permanent abgelegten Parametrierdaten wird nicht geandert.
01 Pt100 im Zweileiteranschluss —-200 °C bis +850 °C [3]
Einheit: 1/10 °C; Zweierkomplement
02 | Pt1000 im Zweileiteranschluss —-200 °C bis +850 °C [3]
Einheit: 1/10 °C; Zweierkomplement
03 | NI100 im Zweileiteranschluss —60 °C bis +250 °C [3]
Einheit: 1/10 °C; Zweierkomplement
04 | NI1000 im Zweileiteranschluss —60 °C bis +250 °C [3]
Einheit: 1/10 °C; Zweierkomplement
05 | Widerstandsmessung 60 Q Zweileiter 60 Q = Endwert (32767) [3]
06 | Widerstandsmessung 600 Q Zweileiter 600 Q = Endwert (32767) [3]
07 | Widerstandsmessung 3000 Q Zweileiter 3000 Q = Endwert (32767) [3]
08 | Widerstandsmessung 6000 Q Zweileiter 6000 Q = Endwert (32767) [3]
09 | Pt100 im Vierleiteranschluss —-200 °C bis +850 °C [4]
Einheit: 1/10 °C; Zweierkomplement
Mode 0A | Pt1000 im Vierleiteranschiuss ~200 °C bis +850 °C )
1-4 Einheit: 1/10 °C; Zweierkomplement
0B | NI100 im Vierleiteranschluss -60 °C bis +250 °C [4]
Einheit: 1/10 °C; Zweierkomplement
0C | NI1000 im Vierleiteranschluss —60 °C bis +250 °C [4]
Einheit: 1/10 °C; Zweierkomplement
0D | Widerstandsmessung 60 Q Vierleiter 60 Q = Endwert (32767) [4]
OE | Widerstandsmessung 600 Q Vierleiter 600 Q = Endwert (32767) [4]
OF | Widerstandsmessung 3000 Q Vierleiter 3000 Q = Endwert (32767) [4]
10 | Thermoelement Typ Y, Kompensation extern -210 °C bis +1200 °C [2]
Einheit: 1/10 °C, Zweierkomplement
11 Thermoelement Typ K, Kompensation extern -270 °C bis +1372 °C [2]
Einheit: 1/10 °C, Zweierkomplement
12 | Thermoelement Typ N, Kompensation extern —-270 °C bis +1300 °C [2]
Einheit: 1/10 °C, Zweierkomplement
13 | Thermoelement Typ R, Kompensation extern -50 °C bis +1769 °C [2]

Einheit: 1/10 °C, Zweierkomplement

Handbuch — MOVI-PLC® I/O-System

45



Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/10-System
Analoges Eingangsmodul OAI43B (Multi-Input)

Modul- Nr. | Einstellbereich / Funktion Beschreibung / Messbereich / Darstellung / Anschluss-
parameter | hex Schaltbild

14 | Thermoelement Typ T, Kompensation extern —-270 °C bis +400 °C [2]
Einheit: 1/10 °C, Zweierkomplement

15 | Thermoelement Typ S, Kompensation extern -50 °C bis +1769 °C [2]
Einheit: 1/10 °C, Zweierkomplement

16 | Thermoelement Typ E, Kompensation extern —-270 °C bis +1000 °C [2]
Einheit: 1/10 °C, Zweierkomplement

18 | Thermoelement Typ 2, Kompensation intern -210 °C bis +1200 °C [2]
Einheit: 1/10 °C, Zweierkomplement

19 | Thermoelement Typ K, Kompensation intern —-270 °C bis +1372 °C [2]
Einheit: 1/10 °C, Zweierkomplement

1A | Thermoelement Typ N, Kompensation intern -270 °C bis +1300 °C [2]
Einheit: 1/10 °C, Zweierkomplement

1B | Thermoelement Typ R, Kompensation intern -50 °C bis +1769 °C [2]
Einheit: 1/10 °C, Zweierkomplement

1C | Thermoelement Typ T, Kompensation intern —-270 °C bis +400 °C [2]
Einheit: 1/10 °C, Zweierkomplement

1D | Thermoelement Typ S, Kompensation intern -50 °C bis +1769 °C [2]
Einheit: 1/10 °C, Zweierkomplement

1E | Thermoelement Typ E, Kompensation intern —-270 °C bis +1000 °C [2]
Einheit: 1/10 °C, Zweierkomplement

27 | Spannung DC 50 mV DC +58.79 mV [1]

(—27648 — 27648) DC 58.79 mV = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)

DC -50 mV — 50 mV = Nennbereich (-27648 — 27648)
DC -58.79 mV = Ende Untersteuerungsbereich (-32512)

Mode
Channel | Zweierkomplement .
1-4 28 | Spannung DC 10 V DC +11.76 V [1]

(27648 — 27648) DC 11.76 V = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
DC -10 V- 10 V = Nennbereich (-27648 — 27648)
DC -11.76 V = Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
Zweierkomplement

29 | Spannung DC +4 V DC +4.70 V [1]
(—27648 — 27648) DC 4.70 V = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
DC -4 V — 4V = Nennbereich (-27648 — 27648)
DC -4.70 V = Ende Untersteuerungsbereich (-32511)
Zweierkomplement

2A | Spannung DC +400 mV DC 470 mV [1]
(—27648 — 27648) DC 470 mV = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
DC -400 mV — 470 mV = Nennbereich (-27648 —
27648)

DC -470 mV = Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
Zweierkomplement

2B | Spannung DC 10 V DC +12.50 V [1]
(—16384 — 16384) DC 12.50 V = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
DC -10 V- 10V = Nennbereich (-16384 — 16384)
DC -12.50 V = Ende Untersteuerungsbereich (-20480)
Betrag und Vorzeichen

2C | Strom DC +20 mA DC +23.52 mA [1]
(27648 — 27648) DC 23.52 mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
DC -20 mA — 20 mA = Nennbereich (-27648 — 27648)
DC -23.52 mA = Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
Zweierkomplement
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Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/0-System

Analoges Eingangsmodul OAI43B (Multi-Input)

Modul- Nr. | Einstellbereich / Funktion Beschreibung / Messbereich / Darstellung / Anschluss-
parameter | hex Schaltbild
2D | Strom DC 4 mA-20mA DC 1.185 mA — 22.81 mA [1]
(0 —27648) DC 22.81 mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
DC 4 mA - 20 mA = Nennbereich (0 — 27648)
DC 1.185 mA = Ende Untersteuerungsbereich (-4864)
Zweierkomplement
2E | Strom DC 4 mA — 20 mA DC 0.8 mA —-24 mA [1]
(0 —16384) DC 24 mA = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
DC 4 mA — 20 mA = Nennbereich (0 — 16384)
DC 0.8 mA = Ende Untersteuerungsbereich (-3277)
Betrag und Vorzeichen
2F | Strom DC +20 mA DC +25 mA [1]
(-16384 — 16384) DC 25 mA = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
DC -20 mA — 20 mA = Nennbereich (-16384 — 16384)
DC -25 mA = Ende Untersteuerungsbereich (-20480)
Betrag und Vorzeichen
32 | Widerstandsmessung - [4]
6000 Q Vierleiter 6000 Q = Endwert (32767)
33 | Widerstandsmessung - [4]
6000 Q Vierleiter 6000 Q = Endwert (6000)
35 | Widerstandsmessung - [3]
60 Q Zweileiter 60 Q = Endwert (6000)
36 | Widerstandsmessung - [3]
600 Q Zweileiter 600 Q = Endwert (6000)
37 | Widerstandsmessung - [3]
3000 Q Zweileiter 3000 Q = Endwert (30000)
Mode 38 | Widerstandsmessung - [3]
S:ha:nel 6000 Q Zweileiter 6000 Q = Endwert (6000)
N 3A | Strom DC #20 mA DC +25 mA [1]
(—16384 — 16384) DC 25 mA = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
DC -20 mA — 20 mA = Nennbereich (-16384 — 16384)
DC -25 mA = Ende Untersteuerungsbereich (-20480)
Zweierkomplement
3B | Spannung DC +10 V DC £12.50 V 1]
(—16384 — 16384) DC 12.50 V = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
DC -10 V—10 V = Nennbereich (-16384 — 16384)
DC -12.50 V = Ende Untersteuerungsbereich (-20480)
Zweierkomplement
3D | Widerstandsmessung - [4]
60 Q Vierleiter 60 Q = Endwert (6000)
3E | Widerstandsmessung - [4]
600 Q Vierleiter 600 Q = Endwert (6000)
3F | Widerstandsmessung - [4]
3000 Q Vierleiter 3000 Q = Endwert (30000)
57 | Spannung DC +50 mV DC 50 mV [1]
DC 58.79 mV = Ende Ubersteuerungsbereich (5879)
DC -50 mV — 50 mV = Nennbereich (-5000 — 5000)
DC -58.79 mV = Ende Untersteuerungsbereich (-5879)
Zweierkomplement
58 | Spannung DC +10 V DC +11.76 V [1]
DC 11.76 V = Ende Ubersteuerungsbereich (11760)
DC -10 V —10 V = Nennbereich (-10000 — 10000)
DC -11.76 V = Ende Untersteuerungsbereich (-11760)
Zweierkomplement
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Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/10-System
Analoges Eingangsmodul OAI43B (Multi-Input)

Modul- Nr. | Einstellbereich / Funktion Beschreibung / Messbereich / Darstellung / Anschluss-
parameter | hex Schaltbild
59 | Spannung DC 4V DC +4.7V [1]

DC 4.7 V = Ende Ubersteuerungsbereich (4700)
DC -4 V — 4 V = Nennbereich (-4000 — 4000)

DC -4.7 V = Ende Untersteuerungsbereich (—4700)
Zweierkomplement

5A | Spannung DC +400 mV DC +470 mV [1]
DC 470 mV = Ende Ubersteuerungsbereich (4700)

DC -400 — 400 mV = Nennbereich (-4000 — 4000)

DC -470 mV = Ende Untersteuerungsbereich (-4700)
Zweierkomplement

5C | Strom DC £20 mA DC +23.51 mA 1]
DC 23.51 mA = Ende Ubersteuerungsbereich (23510)

Mode
Channel DC -20 mA — 20 mA = Nennbereich (-20000 — 20000)
1-4 DC -23.51 mA = Ende Untersteuerungsbereich (-23510)
Zweierkomplement
5D | Strom DC 4 mA —20 mA DC 1.185 mA —22.81 mA [1]
DC 22.81 mA = Ende Ubersteuerungsbereich (18810)
DC 4 mA - 20 mA = Nennbereich (0 — 16000)
DC 1.185 mA = Ende Untersteuerungsbereich (-2815)
Zweierkomplement
62 | Cu50 im Zweileiteranschluss -50 °C bis +150 °C [3]
Einheit: 1/10 °C, Zweierkomplement
6A | Cu50 im Vierleiteranschluss =50 °C bis +150 °C [4]
Einheit: 1/10 °C, Zweierkomplement
FF | Kanal nicht aktiv (abgeschaltet) - -
ModeCon- Mit dem Modulparameter "ModeControl Channel 1 — 4" -
trol Chan- stellen Sie die Wandlergeschwindigkeit sowie Mittelwert-
nel1-4 bildung und eine Hiillfunktion ein.

1) Die Kompensation der Kaltstelle muss extern durchgefiihrt werden.

2) Die Kompensation der Kaltstelle wird extern durchgefiihrt, indem die Temperatur des Frontsteckers beriicksichtigt wird. Schlie3en Sie
die Thermoelementleiter unmittelbar am Frontstecker an, ggf. muss mit Thermoelement-Verlangerungskabel verlangert werden.

HINWEIS
i Die Standardeinstellung des 1/0-Moduls OAI43B ist"-10 V — 10 V (-27648 — 27648)".

Handbuch — MOVI-PLC® I/O-System




Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/0-System
Analoges Eingangsmodul OAI43B (Multi-Input)

5.7.7 Modulparameter ModeControl Channel 1 - 4

Mit dem Modulparameter "ModeControl Channel 1 — 4" kénnen Sie folgende Parameter
einstellen:

» Wandlergeschwindigkeit
+ Mittelwertbildung

* Hullfunktion

Aufbau
Bit0 -7 Auflésung
Bit 3 — 0: Wandlergeschwindigkeit pro KanalV
+ 0000 = 15 Wandlungen/s « 16
0001 = 30 Wandlungen/s + 16
0010 = 60 Wandlungen/s « 15
0011 = 120 Wandlungen/s « 14
0100 = 170 Wandlungen/s . 12
0101 = 200 Wandlungen/s + 10
0110 = 3.7 Wandlungen/s « 16
0111 = 7.5 Wandlungen/s + 16
Bit 5 — 4: Mittelwertbildung
+ 00 = deaktiviert
01 =2 aus 3 Werten verwenden
* 10 =4 aus 6 Werten verwenden
11 = deaktiviert
Bit 7 — 6: Hillfunktion
00 = deaktiviert
+ 01 =Hille +8
10 = Hiille £16
* 11 = deaktiviert
1) Die Angaben beziehen sich auf 1-Kanal-Betrieb. Wenn Sie die angegebenen Wandlergeschwin-
digkeiten durch die Anzahl der aktiven Kanale dividieren, erhalten Sie bei Mehrkanalbetrieb die Wand-
lergeschwindigkeit pro Kanal.
Wandler- Mit Bit 0—3 konnen Sie die Wandlergeschwindigkeit fir jeden Eingangskanal
geschwindigkeit einstellen. Beachten Sie, dass bei hoheren Wandlergeschwindigkeiten die Auflésung

aufgrund der kiirzeren Integrationszeit sinkt. Das Datenlibergabeformat bleibt gleich.
Nur die unteren Bits (LSBs) sind fiir den Analogwert nicht mehr aussagekraftig.

Mittelwertbildung » Mittelwertfunktion 2 aus 3 Werten

Nach jeder Messung wird vom analogen Eingangsmodul OAI43B intern ein Mittel-
wert Uber die letzten 3 Werte gebildet. Der Wert, der am weitesten vom Mittelwert
entfernt ist, wird verworfen. Uber die verbleibenden 2 Werte wird erneut ein Mittel-
wert gebildet und dieser als Ausgabewert geliefert.

« Mittelwertfunktion 4 aus 6 Werten

Nach jeder Messung wird vom analogen Eingangsmodul OAI43B intern ein Mittel-
wert Uber die letzten 6 Werte gebildet. Die zwei Werte, die am weitesten vom Mittel-
wert entfernt sind, werden verworfen. Uber die verbleibenden 4 Werte wird erneut
ein Mittelwert gebildet und dieser als Ausgabewert geliefert.
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Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/10-System
Analoges Eingangsmodul OAI43B (Multi-Input)

Hiillfunktion Um einen ausgegebenen Wert [3] wird eine Hulle [A] mit parametrierbarer Gré3e gelegt.
Verlasst der gemessene Wert [1, 2, 4] die Hille nach oben oder unten, wandert die
Hulle [A] in gleicher Richtung mit. Als Ausgabewert [3] erhalten Sie immer den Mittelwert
der Hillle (siehe folgendes Bild).

nr 2 [B]
e —
+8/+16 ! PR '
| 7 t-
: T 1
+8/+16// [A] 1]

2001191691

[11  Messwert innerhalb der Hille — keine Hullverschiebung. Der Ausgabewert ist
der Mittelwert der aktuellen Hullober- und -untergrenze.

[2] Messwert verlasst Hille nach oben — Hullverschiebung nach oben um die
Differenz zwischen "alter" Hullobergrenze und Messwert. Der Ausgabewert ist
der Mittelwert der "neuen" Hullober- und -untergrenze.

[4] Messwert verlasst Hille nach unten — Hullverschiebung nach unten um die
Differenz zwischen "alter" Hulluntergrenze und Messwert. Der Ausgabewert ist
der Mittelwert der "neuen” Hullober- und -untergrenze.

[B] Integrationszeit

5.7.8 Technische Daten

Elektrische Daten OAI43B

Anzahl der Eingange 4

bei 4-Draht-Widerstandsgeber 2
Leitungslange (geschirmt) 200 m
Spannungen, Strome, Potenziale

Konstantstrom fiir Widerstandsgeber 1.25 mA
Potenzialtrennung

Kanal / Rickwandbus Ja
zwischen den Kanélen Nein

Zulassige Potenzialdifferenz

zwischen den Eingéngen (Ugy) DC5V

zwischen den Eingangen und Mintern (Uiso) DC75V/AC60V
Isolation gepriift mit DC 500 V
Stromaufnahme aus Rickwandbus DC 280 mA
Verlustleistung des 1/0-Moduls 1.4W
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Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/0-System
Analoges Eingangsmodul OAI43B (Multi-Input)

Elektrische Daten OAI43B

Analogwertbildung

Wandlungszeit/Auflosung (pro Kanal)

Messprinzip Sigma-Delta
Parametrierbar Ja
Wandlungsgeschwindigkeit [HZ] 200 170 120 60 30 15 7.5 3.7
Integrationszeit [ms] 5 6 8 17 33 67 133 270
Grundwandlungszeit [ms] 7 8 10 19 35 69 135 272
zusatzliche Wandlungszeit fiir Drahtbruch-
- 135
Uberwachung [ms]
einmalige Servicezeit pro Zyklus 10
(nur bei Thermoelementen) [ms]
Aufldsung inkl. Ubersteuerungsbereich [Bit] 10 \ 12 \ 14 \ 15 \ 16 16 16 16
St@rspannungsunterdri]ckung fur Nein 50 Hz und 60 Hz
Storfrequenz 1
Grundausflihrungszeit des 1/0-Moduls 28 32 40 76 140 276 540 1088
(alle Kanale freigegeben) [ms]
Mittelwertbildung 2aus 3
oder
4 aus 6
Hillfunktion +8 oder +16
Storunterdriickung, Fehlergrenzen
Stérunterdriickung furr f = n x (f1 £1 %), (f1 = Stérfrequenz; n=1, 2, ...)
Gleichtaktstorung (Ugy <5 V) >80 dB
Gegentaktstorung (Spitzenwert der Stérung < | > 80 dB
Nennwert des Eingangsbereichs)
Ubersprechen zwischen den Eingéngen > 50 dB
Gebrauchsfehlergrenze (nur bis 120 W/s giiltig)
(im gesamten Temperaturbereich, bezogen auf den Eingangsbereich)
Messbereich Toleranz
) +50 mV 0.6 %
Spannungseingang
+400mV, +4 V, +10 V $0.3 %
+20 mA +0.3 %
Stromeingang 0 mA -20 mA 0.6 %
4 mA —20 mA 0.8 %
00Q-600Q +0.8 %
Widerstand
00Q-6000Q,0Q0-3kQ,0Q-6kQ +0.4 %
Pt100, Pt1000 0.4 %
Widerstandsthermometer Ni100, Ni1000 1.0 %
Cub0 1.4 %
Thermoelement TypJ, K,N,R, S, E, T +15%

Grundfehlergrenze (Gebrauchsfehlergrenze bei 25 °C, bezogen auf den Eingangsbereich)

+50 mV +0.4 %
Spannungseingang

+400 mV, #4 V, £10 V 0.2 %

+20 mA 0.2 %
Stromeingang 0 mA -20 mA 0.4 %

4 mA-20mA +0.5 %

00Q-60Q 0.4 %
Widerstand

00Q-600Q,00-3kQ,00Q-6kQ 0.2 %

Pt100, Pt1000 0.2 %
Widerstandsthermometer Ni100, Ni1000 +0.5 %

Cu50 +0.7%
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Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/10-System

Analoges Eingangsmodul OAI43B (Multi-Input)

Elektrische Daten OAI43B

Thermoelement

TypJ, K,N,R, S,E, T 1.0 %

Temperaturfehler bei Strommessung
(bezogen auf den Eingangsbereich)

+0.005 %/K

Linearitatsfehler 10.015 %/K
(bezogen auf den Eingangsbereich)

Wiederholgenauigkeit 10.05 %
(eingeschwungener Zustand bei 25 °C,

bezogen auf den Eingangsbereich)

Temperaturfehler der internen Kompensation +1.5%

Status, Alarme, Diagnose

Diagnosealarm

Parametrierbar

Diagnosefunktionen
Sammelfehleranzeige
Diagnoseinformation auslesbar

Rote LED SF (pro Kanal)
Méglich

Daten zur Auswahl eines Gebers

Spannung
HH 50 mV, +400 mV, 4 V, +10 V

20 MQ

Strom
HH £20 mA, 0 — 20 mA, 4 — 20 mA

Widerstand
0Q-60Q.00Q-600Q,0Q-3kQ,
0Q-6kQ

Widerstandsthermometer Pt100, Pt1000,
Ni100, Ni1000, Cu50

Thermoelement
TypJ,K,N,R, S, E, T

50Q

20 MQ

20 MQ

20 MQ

Zulassige Eingangsspannung fiir Spannungs-
eingang (Zerstorgrenze)

Anschluss der Signalgeber
Spannungsmessung

Strommessung

als 2-Drahtmessumformer

DC25V

Méglich

Maoglich, mit externer Versorgung

als 4-Drahtmessumformer Maoglich
Widerstandsmessung

mit 2-Leiteranschluss Méglich
mit 4-Leiteranschluss Méglich
Kennlinien-Linearisierung

parametrierbar Ja

fur Widerstandsthermometer
Thermoelemente

Temperaturkompensation

Pt100, Pt1000, Ni100, Ni1000, Cu50

TypJ, K,N,R, S, E, T

parametrierbar Ja
interne Temperaturkompensation Méglich
externe Temperaturkompensation Maoglich
mit Vergleichstabelle (0 °C)

Einheit flir Temperaturmessung °C

Programmierdaten

Eingabedaten

8 Byte (1 Wort pro Kanal)

MaRBe und Gewicht
Abmessungen (B x H x T)

25.4 mm x 76 mm x 88 mm (1.0 in x 3.0 in x 3.5in)

Gewicht

80g
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Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/10-System
Analoges Ausgangsmodul OAO41B (Spannung)

5.8 Analoges Ausgangsmodul OAO41B (Spannung)

5.8.1 Sachnummer
1821 487 8

5.8.2 Beschreibung

Das analoge Ausgangsmodul OAO41B hat 4 Ausgange, deren Funktionen einzeln
parametrierbar sind. Im Peripheriebereich belegt das Ausgangsmodul OAO41B insge-
samt 8 Byte Ausgangsdaten (2 Byte pro Kanal). Die Kanale auf dem Ausgangsmodul
OAO41B sind mittels DC/DC-Wandler und Optokopplern gegentber dem Rickwand-
bus und der Versorgungsspannung potenzialgetrennt. Das analoge Ausgabemodul
OAO41B muss extern mit DC 24 V versorgt werden.

* 4 analoge Ausgange, deren Massen verbunden sind

» Die Kanale kénnen unterschiedlich parametriert werden

* Geeignet fur Aktoren mit den Eingédngen £10 V oder0V - 10 V
+ LED-Statusanzeige

(1]

[2]—

(3]

2003029643

[11  Beschriftungsstreifen fur Bit-Adresse mit Beschreibung
[2] LED-Statusanzeige
[3] Steckerleiste
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Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/10-System

Analoges Ausgangsmodul OAO41B (Spannung)

5.8.3 Steckerbelegung

OAO041B

Klemme / LED

Belegung / Beschreibung

NN NN

BIx
afe

EURODRIVE

© 0 N O O A~ W N -

N
o

OAO41B
AO 4x12Bit Volt

2003032075

Versorgungsspannung DC 24 V

Positiver Anschluss Kanal 0

Masse Kanal 0

Positiver Anschluss Kanal 1

Masse Kanal 1

Positiver Anschluss Kanal 2

Masse Kanal 2

Positiver Anschluss Kanal 3

© o N O g W N =

Masse Kanal 3

Masse DC 24 V
Griin: DC 24 V liegt an

584 LEDL+

Die LED L+ leuchtet griin, wenn die Versorgungsspannung DC 24 V anliegt.

5.8.5 Anschluss-Schaltbild

54

L+

10

@ DC 24V

2003036299
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Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/10-System
Analoges Ausgangsmodul OAO41B (Spannung)

5.8.6 Funktionszuordnung

Die Funktionen stellen Sie in der Steuerungskonfiguration im PLC-Editor in den
Modulparametern des 1/0-Moduls ein (siehe Kapitel "Parametrierung der 1/0-Module").
Die Standardeinstellungen sind fett dargestellt.

Modulparameter Einstellbereich Beschreibung / Messbereich / Darstellung

Event Time 0ms —10 ms — 500 ms | Mit der "Event Time" stellen Sie die Ubertragungsrate
fur die zyklische Datenibertragung zwischen
MOVI-PLC® und MOVI-PLC® 1/0-System ein.

DC +11.76 V

DC 11.76 V = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
-10v-10V DC -10 V — 10 V = Nennbereich (-27648 — 27648)
(-27648 — 27648) DC -11.76 V = Ende Untersteuerungsbereich

(-32512)

Zweierkomplement

DCOV-11.76 V
DC 11.76 V = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)

?0\1_2;24\2) DC 0V — 10 V = Nennbereich (0 — 27648)
Kein Untersteuerungsbereich
Zweierkomplement

Mode Channel 1-4" "_15, 15y DC £12.5V

(-16384 — 16384) DC 12.5 V = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
DC -10 V- 10V = Nennbereich (-16384 — 16384)
DC -12.5 V = Ende Untersteuerungsbereich (-20480)
Zweierkomplement

ov-10V DCOV-125V

(0 —16384) DC 12.5 V = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
DC 0V —10V = Nennbereich (0 — 16384)
Kein Untersteuerungsbereich
Zweierkomplement

Not active -

1) Zu diesen Einstell- und Messbereichen des Modulparameters Mode Channel 1 —4 gehéren folgende
Hexadezimalwerte (Nr. hex) "09", "0OD", "01", "05" und "FF". Diese kénnen Sie aus der Tabelle im Kapitel
"Analoges Ausgangsmodul OAO43B", Unterkapitel "Funktionszuordnung" entnehmen.

HINWEISE
e » Die Standardeinstellung des 1/0-Moduls OAO41B ist"-10V-10V
1 (-27648 — 27648)". )
+ Beim Uberschreiten des Ubersteuerungsbereichs oder Unterschreiten des
Untersteuerungsbereichs wird in allen Modi der Wert "0" ausgegeben.
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Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/10-System
Analoges Ausgangsmodul OAO41B (Spannung)

5.8.7 Technische Daten

56

Elektrische Daten OAO41B

Anzahl der Ausgangskanéle 4
Leitungslange (geschirmt) 200 m
Versorgungsspannung DC 24V
Verpolschutz Ja
Potenzialtrennung

zwischen Kanal / Rickwandbus Ja
zwischen Kanal / Versorgungsspannung Ja
zwischen den Kanalen Nein
zwischen Kanal / Lastspannung L+ Ja
Zulassige Potenzialdifferenz

zwischen den Eingangen und Mintern (Uiso) DC75V/AC60V
Isolation geprift mit DC 500 V
Stromaufnahme

aus Ruckwandbus DC 60 mA
aus Lastspannung L+ (ohne Last) DC 100 mA
Verlustleistung des 1/0-Moduls 27TW

Analogwertbildung Ausgabekanile

Auflésung

10V 11 Bit + Vorzeichen
0-10V 11 Bit

Zykluszeit (alle Kanale) 700 ps
Einschwingzeit

ohmsche Last 1.5ms

kapazitive Last 3ms

induktive Last -
Storunterdriickung, Fehlergrenzen

Ubersprechen zwischen den Ausgéngen >40dB

Grundfehlergrenze (im gesamten Temperatur-
bereich bezogen auf den Ausgabebereich)

Spannungsausgang

Grundfehlergrenze (Gebrauchsfehlergrenze bei
25 °C, bezogen auf den Ausgangsbereich)

Spannungsausgang

Messbereich £10 V / Toleranz £0.2 %
Messbereich 0 — 10 V / Toleranz 0.4 %

Messbereich £10 V / Toleranz +0.1 %
Messbereich 0 — 10 V / Toleranz 0.2 %

Temperaturfehler
(bezogen auf den Ausgangsbereich)

£0.01 %/K

Linearitatsfehler +0.05 %
(bezogen auf den Ausgangsbereich)
Wiederholgenauigkeit +0.05 %
(im eingeschwungenen Zustand bei 25 °C,

bezogen auf den Ausgangsbereich)

Ausgangswelligkeit +0.05 %

Bandbreite 0 Hz bis 50 kHz
(bezogen auf den Ausgangsbereich)
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Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/10-System
Analoges Ausgangsmodul OAO41B (Spannung)

Elektrische Daten OAO41B

Daten zur Auswahl eines Aktors

Spannung

Ausgangsbereiche: +10V/0V - 10V

Birdenwiderstand (im Nennbereich des
Ausgangs)

bei Spannungsausgéngen Min. 5 kQ
kapazitive Last Max. 1 pF
Spannungsausgang

Kurzschluss-Schutz Ja
Kurzschluss-Strom Max. 6 mA
Zerstoérgrenze gegen von auflen angelegte

Spannungen / Strome

Spannung an den Ausgangen gegen Mana Max. 15 V
Strom Max. 30 mA

Anschluss der Aktoren
Spannungsausgang

2-Leiteranschluss

Status, Alarme, Diagnose

Diagnosealarm

Diagnosefunktionen

Sammelfehleranzeige

Diagnoseinformation auslesbar

Ersatzwerte aufschaltbar

Programmierdaten

Eingabedaten

Ausgabedaten

8 Byte (1 Wort pro Kanal)

Diagnosedaten

MaBe und Gewicht
Abmessungen (B x Hx T)

25.4 mm x 76 mm x 88 mm (1.0 in x 3.0 in x 3.5 in)

Gewicht

100 g
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5.9
5.9.1

5.9.2

Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/10-System
Analoges Ausgangsmodul OAO42B (Strom)

Analoges Ausgangsmodul OAO42B (Strom)

Sachnummer
1821 488 6

Beschreibung

Das analoge Ausgangsmodul OAO42B hat 4 Ausgange, deren Funktionen einzeln
parametrierbar sind. Im Peripheriebereich belegt das Ausgangsmodul OAO42B ins-
gesamt 8 Byte Ausgangsdaten (2 Byte pro Kanal). Die Kanale auf dem Ausgangsmodul
OAO42B sind mittels DC/DC-Wandler und Optokopplern galvanisch zum Ruckwandbus
potenzialgetrennt. Das analoge Ausgangsmodul OAO42B muss extern mit DC 24 V
versorgt werden.

* 4 analoge Ausgange, deren Massen verbunden sind
» Die Ausgange kdnnen unterschiedlich parametriert werden

» Geeignet fur Aktoren mit den Eingédngen 0 mA — 20 mA oder 4 mA — 20 mA

(1]

[2]—

(3]

2003442059

[11  Beschriftungsstreifen fur Bit-Adresse mit Beschreibung
[2] LED-Statusanzeige
[3] Steckerleiste
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Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® I/O-Sgstem 5
Analoges Ausgangsmodul OAO42B (Strom)

5.9.3 Steckerbelegung

OAO042B Klemme / LED Belegung / Beschreibung

Versorgungsspannung DC 24 V

Positiver Anschluss Kanal 0
EURODRIVE

Masse Kanal 0

Positiver Anschluss Kanal 1

Masse Kanal 1

Positiver Anschluss Kanal 2

Masse Kanal 2

Positiver Anschluss Kanal 3

© o N O ga | W N =

Masse Kanal 3
10 Masse DC 24 V
LED L+ Griin: DC 24 V liegt an

EENENEEENEL
O ©W O N o O B~ W DN -

WX
EN [V}

0OA042B
AO 4x12Bit Curr

2003444491

594 LEDL+
Die LED L+ leuchtet griin, wenn die Versorgungsspannung DC 24 V anliegt.

5.9.5 Anschluss-Schaltbild

6 @ DC 24V

10 M

2003461131
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5 Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/0-System
Analoges Ausgangsmodul OAO42B (Strom)

5.9.6 Funktionszuordnung

Die Funktionen stellen Sie in der Steuerungskonfiguration im PLC-Editor in den Modul-
parametern des I/O-Moduls ein (siehe Kapitel "Parametrierung der 1/O-Module"). Die
Standardeinstellungen sind fett dargestellt.

Modulparameter

Einstellbereich

Beschreibung / Messbereich / Darstellung

Event Time

0ms—10 ms — 500 ms

Mit der "Event Time" stellen Sie die Ubertragungsrate
fur die zyklische Datenibertragung zwischen
MOVI-PLC® und MOVI-PLC® 1/0-System ein.

DC 0 mA —22.81 mA
DC 22.81 mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)

Mode Channel 1 — 4"

?ﬁ’;;;&;m DC 4 mA — 20 mA = Nennbereich (0 — 27648)

DC 0 mA = Ende Untersteuerungsbereich (-6912)

Zweierkomplement

DC 0 mA —23.52 mA

DC 23.52 mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
?om‘;_,' Gi(;)mA DC 0 mA — 20 mA = Nennbereich (0 — 27648)

Kein Untersteuerungsbereich

Zweierkomplement

DC 0 mA-24 mA

DC 24 mA = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
?OTA1 6328(1;% DC 4 mA — 20 mA = Nennbereich (0 — 16384)

DC 0 mA = Ende Untersteuerungsbereich (-4096)

Zweierkomplement

DC 0 mA—-24 mA

DC 24 mA = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
?0"1/: g;i;nA DC 4 — 20 mA = Nennbereich (0 — 16384)

Kein Untersteuerungsbereich

Zweierkomplement
Not active -

1) Zu diesen Einstell- und Messbereichen des Modulparameters Mode Channel 1 —4 gehéren folgende
Hexadezimalwerte (Nr. hex) "0C", "OE", "04", "06" und "FF". Diese kénnen Sie aus der Tabelle im Kapitel
"Analoges Ausgangsmodul OAO43B", Unterkapitel "Funktionszuordnung" entnehmen.

HINWEISE
(] .

1 .

Die Standardeinstellung des I/O-Moduls OAO42B ist "0 mA — 20 mA (0 — 27648)".
Beim Uberschreiten des Ubersteuerungsbereichs oder Unterschreiten des Unter-
steuerungsbereichs wird in allen Modi der Wert "0" ausgegeben.
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Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/0-System

Analoges Ausgangsmodul OAO42B (Strom)

5.9.7 Technische Daten

Elektrische Daten OAO42B

Anzahl der Ausgangskanéle 4
Leitungslange (geschirmt) 200 m
Versorgungsspannung DC 24V
Verpolschutz Ja
Potenzialtrennung

zwischen Kanal / Rickwandbus Ja
zwischen Kanal / Versorgungsspannung Ja
zwischen den Kanalen Nein
zwischen Kanal / Lastspannung L+ Ja
Zulassige Potenzialdifferenz

zwischen den Eingangen und Mintern (Uiso) DC75V/AC60V
Isolation geprdift mit DC 500 V
Stromaufnahme

aus Ruckwandbus DC 60 mA
aus Lastspannung L+ (ohne Last) DC 50 mA
Verlustleistung des 1/0-Moduls 1.5W
Analogwertbildung Ausgabekanile

Auflésung

0mA -20 mA 12 Bit

4 mA —20 mA 11 Bit
Zykluszeit (alle Kanale) 700 ps
Einschwingzeit

ohmsche Last 0.03 ms
kapazitive Last -

induktive Last 1.5ms
Storunterdriickung, Fehlergrenzen

Ubersprechen zwischen den Ausgéngen >40dB

Grundfehlergrenze (im gesamten Temperatur-
bereich bezogen auf den Ausgabebereich)

Stromausgang

Grundfehlergrenze (Gebrauchsfehlergrenze bei
25 °C, bezogen auf den Ausgangsbereich)

Stromausgang

Messbereich 0 mA — 20 mA / Toleranz 0.4 %
Messbereich 4 mA — 20 mA / Toleranz +0.5 %

Messbereich 0 mA — 20 mA / Toleranz +0.2 %
Messbereich 4 mA — 20 mA / Toleranz £0.3 %

Temperaturfehler
(bezogen auf den Ausgangsbereich)

Linearitatsfehler
(bezogen auf den Ausgangsbereich)

Wiederholgenauigkeit
(im eingeschwungenen Zustand bei 25 °C,
bezogen auf den Ausgangsbereich)

Ausgangswelligkeit
Bandbreite 0 Hz bis 50 kHz
(bezogen auf den Ausgangsbereich)
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Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/10-System
Analoges Ausgangsmodul OAO42B (Strom)

Elektrische Daten OAO42B

Daten zur Auswahl eines Aktors

Strom Ausgangsbereiche: 0 mA —20 mA /4 mA - 20 mA
Birdenwiderstand (im Nennbereich des

Ausgangs)

bei Stromausgangen Min. 350 Q

induktive Last Max. 10 mH

Stromausgang

Leerlaufspannung DC 12V

Zerstorgrenze gegen von aulen angelegte
Spannnungen / Stréme

Spannung an den Ausgangen gegen Mana Max. 12 V

Strom Max. 30 mA
Anschluss der Aktoren

Stromausgang 2-Leiteranschluss

Status, Alarme, Diagnose

Diagnosealarm -

Diagnosefunktionen -

Sammelfehleranzeige -

Diagnoseinformation auslesbar -

Ersatzwerte aufschaltbar -

Programmierdaten

Eingabedaten -

Ausgabedaten 8 Byte (1 Wort pro Kanal)

MaRe und Gewicht

Abmessungen (Bx H x T) 25.4 mm x 76 mm x 88 mm (1.0 in x 3.0 in x 3.5 in)
Gewicht 100 g
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Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/0-System
Analoges Ausgangsmodul OAO43B (Multi-Output)

5.10 Analoges Ausgangsmodul OAO43B (Multi-Output)

5.10.1 Sachnummer
1821 489 4

5.10.2 Beschreibung

Das analoge Ausgangsmodul OAO43B hat 4 Ausgange, deren Funktionen einzeln
parametrierbar sind. Im Peripheriebereich belegt das Ausgangsmodul OAO43B
insgesamt 8 Byte Ausgangsdaten (2 Byte pro Kanal). Die Werte sind im Zweier-
komplement linksbuindig vorzugeben. Die Kanale auf dem Ausgangsmodul OAO42B
sind mittels DC/DC-Wandler zum Ruckwandbus potenzialgetrennt.

» Die Ausgange kdnnen einzeln parametriert werden
» Vier Ausgange, deren Massen verbunden sind

* Geeignet fur Aktoren mit den Eingédngen 10V, 1V -5V, 0V -10V, £20 mA,
4 mA — 20 mA oder 0 mA — 20 mA

» Diagnose-LED und Diagnosefunktion

(1]

[2]—

(3]

2003513611

[11  Beschriftungsstreifen fur Bit-Adresse mit Beschreibung
[2] LED-Statusanzeige
[3] Steckerleiste
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Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/10-System
Analoges Ausgangsmodul OAO43B (Multi-Output)

5.10.3 Steckerbelegung

OAO043B

Klemme / LED

Belegung / Beschreibung

EURODRIVE

© 0 N O O A~ W N -

—
o

OA043B
AO 4x12Bit Mult

2003516939

Versorgungsspannung DC 24 V

Positiver Anschluss Kanal 0

Masse Kanal 0

Positiver Anschluss Kanal 1

Masse Kanal 1

Positiver Anschluss Kanal 2

Masse Kanal 2

Positiver Anschluss Kanal 3

© o N O ga | W N =

Masse Kanal 3

Masse DC 24 V

Leuchtet rot, wenn

das Ausgabemodul OAO43B nicht mit

Spannung versorgt wird

ein Kurzschluss in der Spannungsausgabe

auftritt

ein Drahtbruch in der Stromausgabe auftritt
» ein falscher Parameter im Modul ist

5.10.4 LED SF

Die LED SF leuchtet rot,

» wenn das Ausgabemodul OAO43B nicht mit Spannung versorgt wird

» wenn ein Kurzschluss in der Spannungsausgabe auftritt

« wenn ein Drahtbruch in der Stromausgabe auftritt

« wenn ein falscher Parameter im Modul ist

5.10.5 Anschluss-Schaltbild

L+

10

@ DC 24V

2003519883
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Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/0-System
Analoges Ausgangsmodul OAO43B (Multi-Output)

5.10.6 Funktionszuordnung

Die Zuweisung einer Funktionsnummer zu einem Kanal erfolgt Gber die Parametrierung
in den Modulparametern (siehe Kapitel "Parametrierung 1/0O-Module"). Mit der
Funktionsnummer 00, wird die in den permanent abgelegten Parametrierdaten
enthaltene Funktionsnummer nicht beeinflusst.

Durch Angabe von FF; ., kdnnen Sie den entsprechenden Kanal deaktivieren.

Modulparameter Nr. | Funktion Beschreibung / Messbereich / Darstellung
hex
Event Time - 0ms —10 ms — 500 ms Mit der "Event Time" stellen Sie die Ubertragungsrate fiir die zyklische
Dateniibertragung zwischen MOVI-PLC® und MOVI-PLC® 1/0-System
ein.
Module Mode 00 | Diagnosealarm gesperrt Mit dem Modulparameter "Module Mode" stellen Sie ein, ob das analoge

40 | Diagnosealarm freigegeben = Ausgangsmodul OAO43B einen Diagnosealarm generieren soll. Die
Diagnosedaten werden in diesem Fall am Funktionsbaustein
MPLC_ConnectlOModul_CANopen bzw. MPLC_ConnectSEWIOSystem
ausgegeben (siehe Kapitel "IEC-Programm").

Bit 0 — 5, 7: Reserviert

Bit 6:

* 0= Diagnosealarm gesperrt

» 1 = Diagnosealarm freigegeben

Handbuch — MOVI-PLC® I/O-System




5 Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/0-System
Analoges Ausgangsmodul OAO43B (Multi-Output)

Modulparameter Nr. | Funktion Beschreibung / Messbereich / Darstellung
hex
01 Spannung £10 V DC £12.5V
(—16384 — 16384) DC 12.5 V = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Zweierkomplement) DC -10 V - 10 V = Nennbereich (-16384 — 16384)
DC -12.5 V = Ende Untersteuerungsbereich (-20480)
02 | Spannung1V -5V DCOV-6V
(0 —16384) DC 6 V = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Zweierkomplement) DC 1V -5V =Nennbereich (0 — 16384)
DC 0 V = Ende Untersteuerungsbereich (-4096)
05 | SpannungO0V-10V DCOV-125V
(0 —16384) DC 12.5 V = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Zweierkomplement) DC 0V —10V = Nennbereich (0 — 16384)
Kein Untersteuerungsbereich
09 | Spannung ¥10 V DC +11.76 V
(—27648 — 27648) DC 11.76 V = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) DC -10 V — 10 V = Nennbereich (-27648 — 27648)
DC -11.76 V = Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
0A | Spannung1V -5V DCOV-5.704V
(0—27648) DC 5.704 V = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) DC 1V -5V = Nennbereich (0 — 27648)
DC 0 V = Ende Untersteuerungsbereich (-6912)
0D | Spannung0V-10V DCOV-11.76 V
(0—27648) DC 11.76 V = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) DC 0V -10V = Nennbereich (0 — 27648)
Kein Untersteuerungsbereich
Mode Channel 1 -4 | 03 | Strom #20 mA DC +25 mA
(—16384 — 16384) DC 25 mA = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Zweierkomplement) DC -20 mA — 20 mA = Nennbereich (-16384 — 16384)
DC 25 mA = Ende Untersteuerungsbereich (-20480)
04 | Strom 4 mA —20 mA DC 0 mA -24 mA
(0 —16384) DC 24 mA = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Zweierkomplement) DC 4 mA — 20 mA = Nennbereich (0 — 16384)
DC 0 mA = Ende Untersteuerungsbereich (-4096)
06 | Strom 0 mA —20 mA DC 0 mA — 25 mA
(0 —16384) DC 25 mA = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Zweierkomplement) DC 0 mA — 20 mA = Nennbereich (0 — 16384)
Kein Untersteuerungsbereich
0B | Strom +20 mA DC +23.52 mA
(27648 — 27648) DC 23.52 mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) DC -20 mA — 20 mA = Nennbereich (-27648 — 27648)
DC -23.52 mA = Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
0C | Strom4 mA-20 mA DC 0 mA —22.81 mA
(0 —27648) DC 22.81 mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) DC 4 mA — 20 mA = Nennbereich (0 — 27648)
DC 0 mA = Ende Untersteuerungsbereich (-6912)
OE | Strom 0 mA —20 mA DC 0 mA —23.52 mA
(0—27648) DC 23.52 mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) DC 0 mA — 20 mA = Nennbereich (0 — 27648)
Kein Untersteuerungsbereich
FF | Kanal nicht aktiv (abgeschaltet)
HINWEISE

Die Standardeinstellung des 1/0-Moduls OAO43B ist"-10 V - 10V

(=27648 — 27648)". )
+ Beim Uberschreiten des Ubersteuerungsbereichs oder Unterschreiten des
Untersteuerungsbereichs wird in allen Modi der Wert "0" ausgegeben.
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Analoges Ausgangsmodul

Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/0-System

OAO43B (Multi-Output)

5.10.7 Technische Daten

Elektrische Daten OAO43B

Anzahl der Ausgangskanéle 4
Leitungslange (geschirmt) 200 m
Versorgungsspannung DC 24V
Verpolschutz Ja
Potenzialtrennung

zwischen Kanal / Rickwandbus Ja
zwischen Kanal / Versorgungsspannung Ja
zwischen den Kanalen Nein
zwischen Kanal / Lastspannung L+ Ja
Isolation geprift mit DC 500 V
Stromaufnahme

aus Ruckwandbus DC 75 mA
aus Lastspannung L+ (ohne Last) DC 60 mA
Verlustleistung des I/O-Moduls 1.8 W

Analogwertbildung Ausgabekanile

Aufldsung (inkl. Ubersteuerungsbereich)
+10V, £20 mA

11 Bit + Vorzeichen

4mA-20mA, 1V- 5V 10 Bit
0V-10V, 0mA-20 mA 11 Bit
Zykluszeit (alle Kanale) 700 ps
Wandlungszeit (pro Kanal) 450 ps
Einschwingzeit

ohmsche Last 0.05ms
kapazitive Last 0.5ms
induktive Last 0.1ms
Storunterdriickung, Fehlergrenzen

Ubersprechen zwischen den Ausgéngen >40dB

Gebrauchsfehlergrenze (im gesamten Temperatu

Spannungsausgang

Stromausgang

rbereich bezogen auf den Ausgabebereich)

Messbereich 1V — 5V / Toleranz 0.8 %"
Messbereich 0 V — 10 V / Toleranz 0.6 %
Messbereich +10 V / Toleranz 0.4 %

Messbereich 4 mA — 20 mA / Toleranz +0.8 %2
Messbereich 0 mA — 20 mA / Toleranz +0.6 %
Messbereich 20 mA / Toleranz 0.3 %

Grundfehlergrenze (Gebrauchsfehlergrenze bei 2

Spannungsausgang

Stromausgang

5 °C, bezogen auf den Ausgangsbereich)

Messbereich 1V -5V / Toleranz 0.4 %
Messbereich 0 V — 10 V / Toleranz 0.3 %
Messbereich £10 V / Toleranz 0.2 %

Messbereich 4 mA — 20 mA / Toleranz £0.5 %
Messbereich 0 mA — 20 mA / Toleranz +0.4 %
Messbereich +20 mA / Toleranz 0.2 %

Temperaturfehler
(bezogen auf den Ausgangsbereich)

+0.01 %/K

Linearitatsfehler +0.05 %
(bezogen auf den Ausgangsbereich)
Wiederholgenauigkeit +0.05 %

(im eingeschwungenen Zustand bei 25 °C,

bezogen auf den Ausgangsbereich)
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Geriteaufbau und technische Daten MOVI-PLC® 1/10-System
Analoges Ausgangsmodul OAO43B (Multi-Output)

Elektrische Daten OAO43B

Ausgangswelligkeit +0.05 %
Bandbreite 0 Hz bis 50 kHz
(bezogen auf den Ausgangsbereich)

Daten zur Auswahl eines Aktors

Ausgangsbereiche (Nennwerte)

Spannung 1V-5V,0V-10V, 10V
Strom 4 mA -20mA, 0 mA —20 mA, £20 mA
Burdenwiderstand (im Nennbereich des

Ausgangs)

bei Spannungsausgéngen Min. 1 kQ

kapazitive Last Max. 1 pF

bei Stromausgéangen Max. 500 Q

induktive Last Max. 10 mH
Spannungsausgang

Kurzschluss-Schutz Ja

Kurzschluss-Strom Max. 31 mA

Stromausgang

Leerlaufspannung Max. DC 13 V

Zerstorgrenze gegen von auflen angelegte
Spannungen / Stréme

Spannung an den Ausgangen gegen Mana Max. 15 V

Strom Max. 30 mA
Anschluss der Aktoren

Spannungsausgang 2-Leiteranschluss
Stromausgang 2-Leiteranschluss

Status, Alarme, Diagnose

Diagnosealarm Parametrierbar
Diagnosefunktionen Parametrierbar
Sammelfehleranzeige LED SF
Diagnoseinformation auslesbar Maoglich
Ersatzwerte aufschaltbar Nein

Programmierdaten

Eingabedaten -

Ausgabedaten 8 Byte (1 Wort pro Kanal)

MaRe und Gewicht

Abmessungen (B x Hx T) 25.4 mm x 76 mm x 88 mm (1.0 in x 3.0 in x 3.5 in)
Gewicht 100 g

1) Die Fehlergrenzen wurden mit einer Last R =1 GQ ermittelt. Bei Spannungsausgabe betragt der
Ausgangswiderstand des 1/0-Moduls 30 Q.

2) Die Fehlergrenzen wurden mit einer Last von R = 10 Q ermittelt.
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Projektierung mit MOVITOOLS® MotionStudio
Projektierungstool PLC-Editor

6 Projektierung mit MOVITOOLS® MotionStudio

In diesem Kapitel wird die Projektierung des MOVI-PLC® I/O-Systems mit
MOVITOOLS® MotionStudio beschrieben.

6.1 Projektierungstool PLC-Editor
« Starten Sie MOVITOOLS® MotionStudio und den PLC-Editor.

Weiterfihrende Informationen finden Sie im Kapitel "Projektierung mit
MOVITOOLS® MotionStudio” in den Handbiichern "Steuerung MOVI-PLC®basic
DHP11B" und "Steuerung MOVI-PLC®advanced DH.41B".

» Grundlegende Informationen zum PLC-Editor und zur Steuerungskonfiguration
finden Sie im Systemhandbuch "MOVI-PLC® Programmierung im PLC-Editor".

6.2 Hinzufiigen eines MOVI-PLC® I/O-Systems
6.21 MOVI-PLC® basic DHP11B

» Aktivieren Sie in der Steuerungskonfiguration die Schnittstelle, tiber die der CAN-
Buskoppler OCC11B des MOVI-PLC® 1/0-Systems mit der Steuerung MOVI-PLC®
verbunden ist. Ersetzen Sie den entsprechenden Eintrag durch "... enabled" (z. B.
[CAN 1 enabled] siehe folgendes Bild).

Die in den Modulparametern der Schnittstelle eingestellte Baudrate muss mit der am
CAN-Buskoppler OCC11B eingestellten Baudrate Ubereinstimmen (siehe Kapitel
"CAN-Buskoppler OCC11B").

* Markieren Sie den ausgewahlten Eintrag (z. B. [CAN 1 enabled]) und wahlen Sie im
Kontextmenu (siehe folgendes Bild) die Menilpunkte [Unterelement anhangen] /
[CANopen 10 module].

* Es kénnen maximal 32 [MOVI-PLC I/O system] pro CAN angeschlossen werden.

PLCEditor - SEWIO.pro - [Steuerungskonfiguration]

(i Datei Bearbeiten Projekt Einfilgen Extras Online  Fenster Hilfe

BlS|E| S| E22AR] ]

= [ MOVI-PLC basic DHP11B Z

Lij------f#COmmunication[FIX] 14 Basisparameter Modulparameter
--Digital 10 disabled[SLOT]

- % Can 1 enabled[SLOT]

EBGI Ressourcen
H- (] Eibliothek 01_Singledusishotion
5[] Biblinthek 05_tilties\MPLCCo
H-(1 Biblinthek 05_| ItitiesstPLCL

7] Bibliothek MPLCSystem_Errort]
H-([] Biblinthek standard ih11.9 08 St
7] Bibliathek SysLibCalback.lib 11 Kopieren Strg+C CRlapenlOmen s

E-E3 Globale Yariablen e CAMopen interface MOVIMOT MFO..,
. Globale_ariablen Scom transmit...

. “ariablen_Konfiguration [ SCom receive..,
- (R Alarmkonfiguration

g Arbeitzbereich MOV >
m Bibliothek svenvalter 1 MOV TECS

B h

& ATI0r
@ T askkonfiguration
@ Traceaufzeichnung
\% ‘Watch- und Rezepturverwalter
ﬁ Zielsystemeinstellungen

e SEW processdata module...

£
£
£
£
E
B Bibliothek 11_SystemiPLCS !
£
£
£
£
E

: Index | Mame | et | Drefault | Min. I Max
1] Bibliothek 10_Interface\MPLC SBus address n] n] n] 127
5[] Biblinthek 11_SpstemiMPLCSy | Baudate 500k Ba... =1 600k Baud
Unterelement anhangen 3 MOVIDRIVE MDX B... | 65000
5] Bibliothek MPLCInterface_tov Element ersetzen 3 MOVITRACO7 B...
2] Bibliothek MPLCSystem_DHP1 Adressen berechnen MOVIAXIS...
B 53 Dat

2005158923
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Projektierung mit MOVITOOLS® MotionStudio
Hinzufligen eines MOVI-PLC® I/O-Systems

+ Stellen Sie in den Modulparametern des MOVI-PLC® I/0-Systems die Busadresse
ein, die auch am CAN-Buskoppler des MOVI-PLC® I/O-Systems eingestellt wurde
(siehe Kapitel "CAN-Buskoppler OCC11B").

Bl=lE] DlelrElEE B
=

52, Ressaurcen
B[] Bibliothek 01_SingledxisMotion\MPLCD ata
B[] Bibliathek 05_Utilities\mPLCCommunicatior
(13 Bibliothek 05_Utilties\HPLCUtities.lib 1.9,
| Bibliothek 10_Interface\MPLCInterface_CA
B[] Bibliathek 11_SpstemiMPLCS ystem_bathF
B3 Bibliathek 11_SpstemiMPLCS ystem_SysFo
(3 Bibliathek. MPLCInterface_MoviLink.lib 11.9
I Bibliathek MPLCSysterm_DHP11E.Ib 11.9,
- Eibliathek MPLCSystem_E raiCodes lib 11
(23 Bibliothek standard.lib 11.9.08 00:00:00: G
B~ Bibliathek SysLibCallback. b 11.9.08 00:00;
B3 Globale Yarisbln
. Globale_ariablen
; . Wariablen_Konfiguration VAR _COMFIG
Alarmkonfiguration
'52? Arbeitsbereich
m Bibliotheksvenmaler
m Logbuch

@ Traceautzeichnung
'()% Watch- und Rezepturvenmalter
ﬁZ\eIsystemeimstallungen

# MOVI-PLC basic DHP11B

B+ 5t Communication[FIX]
---Digital 10 disabled[SLOT]

+---Can 1 disabled[SLOT]

El-- it Can 2 enabled[SLOT]

Caontral[FIX]
E-Inputs{FIx]
Digital IN[VAR]
Analog IN[VAR]

~--Com 1 disabled[SLOT]
~--Com 2 disabled[SLOT]
----Profibus disabled[SLOT]
--[ipram disabled[SLOT]
- @ Routing enabled[SLOT]
- [ Data[FI3g

[Célopen 10 modulelVAR] |

Basisparameter Modulparameter

Index ‘ Name
3 Address

{ ‘ ‘et | D%ault | M | taxn
2

2006371467
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Projektierung mit MOVITOOLS® MotionStudio
Hinzufligen eines MOVI-PLC® I/O-Systems

6.2.2 MOVI-PLC® DH.B

CAN 1/2 » Aktivieren Sie in der Steuerungskonfiguration die Schnittstelle, tiber die der CAN-
Buskoppler OCC11B des MOVI-PLC® I/O-Systems mit der Steuerung MOVI-PLC®
verbunden ist. Ersetzen Sie den entsprechenden Eintrag durch "... enabled" (z. B.

[CAN 1 enabled] siehe folgendes Bild).

Die in den Modulparametern der Schnittstelle eingestellte Baudrate muss mit der am
CAN-Buskoppler OCC11B eingestellten Baudrate Ubereinstimmen (siehe Kapitel
"CAN-Buskoppler OCC11B").

» Markieren Sie den ausgewahlten Eintrag (z. B. [CAN 1 enabled]) und wahlen Sie im
Kontextmenu (siehe folgendes Bild) die Menipunkte [Unterelement anhangen] /
[MOVI-PLC 1/O system].

* Es kénnen maximal 10 [MOVI-PLC I/O system] pro CAN angeschlossen werden.

PLCEditor - SEWIO.pro - [Steuerungskonfiguration]
() Datei Bearbeiten Projekt Einfiigen Extras Online Fenster Hilfe

Bl|E| ESladES i |y
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% P 10VI-PLC advanced DHR41B &
BE30UICEN . : Basisparameter  Modulparameter
i & tion[F!
&-(11 Bibliothek 10_Interface\MPL ‘i Communication(F1x]
B Bibliothek 10 InterfaceshPL & EiDigital 10 enabledISLOT)
Bl Bibliothek 10_InterfacetMPL Bl 3it Can 1 enabled[SLOT] [index__[ Hame [wet [ Delaat [ M [Max |
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= 5 00 100 o E5000
Bl Bibliothek 11_SystemiMPLO) e Unterelement anhangen 3 MOVIDRIVE MDX B... i‘ALSE SIFALSE
B[] Bibligthek 11_SystemsMPLD] Element ersetzen 4 MOVITRAC 07 B... ,?ALSE =] FALSE
Bl Bibligthek 11_SystemsMPL] Adressen berechnen MOVLAKTS...
[]“’EI Bibliothek 11_SystemMPLL] it » SEW processdata module...
B[] Bibliathek 11_SystemsMPLL : £AHS SE
. El--Out CAN 10 dule...
Bl (] Bibliathek 11_SystemtSysLit UPY - Kopieren Strg+C open 10 module
B3+ Bibliothek 11_SystemtSysT o Interface MOVIMOT MFD...
Bl Bibliothek standard fib 2.2.0 e Scorn transmit...
Bl Globals Variablan ~-Com 1 disabled — Scom receive...
"EAldﬂleUrlflg.ufdlIUH Com 2 disabled[SLOT] MOVIFIT 5C...
% Arbeitzbereich ~-Dpram disabled[SLOT]
MOVIFIT FC...
m Bibliotheksverwalter B 4 EtherCAT enabled[SLOT]
~Efj Logbuch ProfinetiModaus Tep/Ethernet Ip disabled[SLOT] MOVERIGHO e
L sl il outing enable
r@ RLE B'D"“S?'_?_ el Routi led[SLOT]
Uil EEt EA i oo DatalFl
@ Taskkonfiguration i DatafFix]
@ Traceaufzeichnung
O\s Watch- und Rezepturvenal
"'ﬁzielsystememste\lungan
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Projektierung mit MOVITOOLS® MotionStudio
Hinzufligen eines MOVI- PLC® 1/O- -Systems

+ Stellen Sie in den Modulparametern des MOVI-PLC® I/0-Systems die Busadresse
ein, die auch am CAN-Buskoppler des MOVI-PLC® I/O-Systems eingestellt wurde
(siehe Kapitel "CAN-Buskoppler OCC11B"). Der "Operation Mode" bleibt auf
"Normal". Die "Time Out [ms]" Uberwacht die Kommunikation und zeigt bei
Uberschreitung einen Timeout-Fehler am Funktionsbaustein an (siehe Kapitel
"I[EC-Programm").

EH PLCEditor - SEWIO. pro - [Steuerungskonfiguration]

ﬁﬁ Datei Bearbeiten Projekt Einfigen Extras Online Fenster Hilfe

= Lli@i.-ﬂ»ll%lgﬂ@ |

AOVI-PLC advanced DHR41B a
- 4% Communication[FIX] |

E,, Ressourcen Basisparameter Modulparameter I

72

EF-(21 Biblinthek 10_Interface\PL
El Bibliathek 10_InterfaceiMPL
B2 Bibliothek 10_Interface\MPL
B Bibliothek. 11_SystemsMPLO
-1 Bibliothek 11_SystemsMPLE
(21 Bibliathek 11_System\MPLE]
-1 Bibliothek. 11_SystemsMPLO
B Bibliothek 11_SystemsMPLE
B[] Bibliothek 11_SystemihPLE
B} Bibliothek. 1 1_SystemtMPLO
B Bibliothek. 11_SustemsSysLin
B Eibliothek 1 1_Sustem’SysT
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XM A heitshereich
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m Logbuch
B3 PLL - Browser
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EE Traceaufzeichnung
OQ “Watch- und Rezepturvenyal
ﬁ Zielsystemeinstelungen

-f# Digital 10 enabled[SLOT]
<482 Can 1 enabled[SLOT]
- 42 Can 2 enabled[SLOT]

Bl & MOVI-PLC 110 system[VAR]

Control[FIX]
B--Inputs[FIX]
| E--Analog In Multi OA43BVAR]
[H---Digital In 8x ODIB1B[VAR]
E--Outpuls[FIX]
[H---Analog Cut Multi CAO43B[VAR]
[H---Digital Qut 8x ODOB1BVAR]
---Com 1 disabled[SLOT]
-Com 2 disabled[SLOT]
---Dpram disabled[SLOT]
- 52 EtherCAT enabled[SLOT]
~-ProfinetModous Tep/Ethernet Ip disabled[SLOT]
- i Routing enabled[SLOT]
B i Data[F1x]

Index A’Name ] Wert Nefaull ] i, | Man
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Time Out [ms] 200 0 1 5000
2007037963
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Projektierung mit MOVITOOLS® MotionStudio
Hinzufligen eines MOVI-PLC® I/O-Systems

EtherCAT

» Aktivieren Sie in der Steuerungskonfiguration die EtherCAT-Schnittstelle. Ersetzen
Sie den entsprechenden Eintrag durch "... enabled" (z. B. [EtherCAT enabled] siehe

folgendes Bild).

* Der Index "EtherCAT autostart" bleibt auf "FALSE". Der Index "Update mode
processdata" muss auf "Motion library" eingestellt werden. Bei der Einstellung
"EtherCAT autostart" gleich "TRUE" und "Update mode processdata" gleich
"Automatic" muss fur die Konsistenz der Daten im IEC-Programm gesorgt werden.

PLCEditor - SEWIC.pro - [Steuerungskonfiguration]

[l Datei Bearbeiten Projekt Einfiigen Extras Online Fenster Hilfe

B2 E|@eeE|S S5

2 Ressourcen
[]--'I:l Bibliothek 10_Interface\MPY
E]--'D Bibliothek 10_Interface\MPY
B[] Bibliothek 10_Interface’MPL
B[] Biblinthek 11_System\WPLO
B[] Bibliothek 1 1_SustemMPLD
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B Bibliothek 11_SystemiMPLE
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E-{_7] Bibliothek 11_SystemiSysT 4
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YA Arbeitsbereich
Eibliotheksverwalter
m Loghbuch

{E PLC - Browser

LE Taskkonf\’guratié
@ Traceaufzeichrung

% W atch- und Rezepturverwal
* Zielzystemeinztellungen

Bl [ MOVI-PLC advanced DHR41B
=] £ Communication[Flx]
B if® Digital 10 enabled[SLOT]
[ 4 Can 1 enabled[SLOT]
B it Can 2 enabled[SLOT]
—--Com 1 disabled[SLOT]
--Com 2 disabled[SLOT]
~-Dpram disabled[SLOT]

o i

EtherCAT Unterelermnent anhdngen

B gk MOVI- Element ersetzen

Adressen berechnen

Kopieren

Basisparameter Modulpamme{er]

3 EtherCAT disabled
EtherCAT enabled

Digital In 2x ODIZ1B[VAR]
Digital Out 2x ODO31B[VAR]
Jh MOVI-PLC 1I0 system[VAR]

- g Routing enabled[SLOT]
B 1 DatalF1x]
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~-ProfinetModous Tep/Ethemet Ip disabled[SLOT]

Index ﬁame | Wert \\Default 1 Min. I Max. ‘
EtherCAT autostart FaLSE x| FaL5E
2 Update mode processdata tation ibrary  ={Autom..

2007089547
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Projektierung mit MOVITOOLS® MotionStudio
Hinzufligen eines MOVI-PLC® I/O-Systems

Markieren Sie den ausgewahlten Eintrag (z. B. [EtherCAT enabled]) und wéahlen Sie
im Kontextmenu (siehe folgendes Bild) die Menulpunkte [Unterelement anhangen] /
[MOVI-PLC 1I/O system...].

Es kénnen maximal 10 [MOVI-PLC I/O system...] angeschlossen werden.

B8 PLCEditor - SEWIO.pro* - [Steuerungskonfiguration]

[l Datei Bearbeiten Projekt  Einfiigen

Extras  Online Fenster Hilfe
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Projektierung mit MOVITOOLS® MotionStudio
Konfiguration der 1/O-Module

6.3

Konfiguration der I/O-Module

6.3.1 MOVI-PLC® basic DHP11B

In der Steuerungskonfiguration (siehe folgendes Bild) erscheinen unterhalb der
[CANopen 10 module] die Eintrage [Inputs] und [Outputs]. Hdngen Sie an diese
Eintrage die 1/0-Module Ihres MOVI-PLC® 1/0-Systems an. Wahlen Sie dazu im
Kontextmenu die entsprechenden Module aus.

Bei Auswahl eines Analogmoduls [Analog IN...] bzw. [Analog OUT...] wird jeweils ein
entsprechendes Modul angehangt. Die Auswahl des Eintrags [Digital IN...] bzw.
[Digital OUT...] fuhrt in einem Schritt zur Konfiguration von 8 Digitalmodulen, selbst
wenn physikalisch weniger als 8 Module vorhanden sind. [Universal IN...]/
[Universal OUT...] sind gleich bedeutend mit [Analog IN...] /[Analog OUT...].

PLCEditor - SEWIO.pro* - [Steuerungskonfiguration]
Datei Bearbeiten Projekt Einfigen Bdras Online Fenster Hilfe
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B8] B|S]edaS2450] Sl
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=

55@ Ressourcen
-] Bibliothek 01_Singledsistotion\MPLCD st L :
(] Bibliothek 05_Utiities\MPLCCommunication] | 1 7 Iigital ity dis A el OF]

(1 Bibliothek D5_Utiities\MPLCUtiiss i 11.8)) | 1 & Can 1 dizabled[SLOT]

(3 Eibliathek 10_Inter ace\MPLCInterface_CA! Bl it Gan 2 enabled[SLOT]

[0 Bibliothek 11_System\MPLCS ystem_MathF B & CANopen 10 module[VAR]
[Z1 Bibliothek 11_System\MPLCS pstem_SysFc -------COHtrOl[FlX]

(2 Bibliothek MPLCInterface_MoviLink.fib 11.9
[0 Bibliothek MPLCSysterm_DHPT1E.lib 11.9.0
(3 Bibliathek MPLCS pstem_ErmorCodes lib 11.5
(] EBibliothek standard fib 11.9.0% 00:00:00; G
(21 Bibliothek SysLibCallback.lib 11.9.08 00:00;

3 Globale Variablen
. Globale_ariablen

-4 hrheitshereich

~ (i) Bibliothek sverwalter
m Logbuch
@ Taskkonflguratlon

&z Traceaufzeichnung

2 {% “w'atch- und Rezepturvenwalter

""" ﬁ Ziglspstemneinztellungen

. “ariablen_Kaonfiguration [VaR_COMFIG
""" @ Alarmkonfiguration

B [ MOVI-PLC basic DHP11B 3
- 8 Communication[FIX] |

Unterelement anhdngen 4 Analog In..
Element ersetzen Digital In...

Adressen berechnen Universal In...

@ §@ Routing enabled[SLOT]
B 8 Data[F1

2007733003

Bei mehrfacher Konfiguration von I/O-Modulen eines Typs entspricht die Reihenfolge
in der Steuerungskonfiguration der physikalischen Reihenfolge im MOVI-PLC® 1/0-
System von links nach rechts. Die physikalische Anordnung und eventuell
vorhandene Mischung verschiedener I/O-Modultypen muss sich jedoch nicht in der
Steuerungskonfiguration widerspiegeln. Klemmenmodule erscheinen nicht in der
Steuerungskonfiguration.

Beispiel: Die physikalische Anordnung des MOVI-PLC® I/O-Systems besteht aus 3
Digital-Eingangsmodulen ODI81B, gefolgt von einem Digital-Ausgangsmodul
ODO81B und anschlieRend wieder von 5 Digital-Eingangsmodulen ODI81B. In der
Steuerungskonfiguration erscheinen in diesem Beispiel trotzdem alle 8 Digital-
Eingangsmodule im Eintrag [Digital IN...].
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':'==== Projektierung mit MOVITOOLS® MotionStudio
====|  Konfiguration der I/0O-Module
HINWEISE
«  In Verbindung mit einer MOVI-PLC®basic DHP11B gilt folgende Skalierung:
PS — Pro MOVI-PLC® I/O-System kénnen Sie jeweils maximal 1 Analog-

Eingangsmodul und 1 Analog-Ausgangsmodul an den Buskoppler reihen.
— Zusatzlich kénnen Sie maximal bis zu 8 digitale Eingangsmodule und 8 digitale
Ausgangsmodule sowie Klemmenmodule anbauen.

Konfigurationen, die dieser Skalierung widersprechen, (z. B. 2 Eintrage
[Digital IN...] werden physikalisch nicht unterstitzt.

» Beachten Sie auch die Hinweise in den Abschnitten "Riickwandbus" und
"Schrittweise Montage des I/O-Systems" im Kapitel "Mechanische Installation".
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Konfiguration der 1/O-Module

6.3.2 MOVI-PLC® DH.B

CAN 1/2 .

EEI.PLCEditor—SE‘_l\l’lQ.pru—{Steuemgg;lc_qryﬁgqmﬁ_m] I
(] Datei Bearheiten Projekt Einflgen Extras Online Fenster Hilfe

B8] B|@]eet]S (245 Bl

In der Steuerungskonfiguration (siehe folgendes Bild) erscheinen unterhalb des
MOVI-PLC® I/O-Systems die Eintrage [Inputs] und [Outputs]. Hangen Sie an diese
Eintrage die 1/0-Module Ihres MOVI-PLC® 1/0-Systems an. Wahlen Sie dazu im
Kontextmenu die entsprechenden Modulbezeichnungen aus.

Bei Auswahl eines Analogmoduls [Analog ... OA..] wird jeweils ein entsprechendes
Modul angehéangt. Die Auswahl des Eintrags [Digital ... 8 x OD..] fuhrt in einem
Schritt zur Konfiguration von 8 Digitalmodulen, selbst wenn physikalisch weniger als
8 Module vorhanden sind.

Es sind maximal 10 Eintrage unter [Inputs] und [Outputs] konfigurierbar.

12, Ressourcen
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H-|_| Biblicthek 1D_Interface\MF'L:
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i Bibliothek 17_SystemMPLD
t--_| Bibliothel 11_System\SwsLit
-] Bibliothek 11_SystemhSysTe
11 Bibliothek standard ib 2.2.09
H--_] Glabals Wariablen

""" _ﬂ Alarnkonfiguration

I 4 heitsbereich

""" m Bibliotheksvenwalter

""" m Logbuch

""" (W) PLC - Browser

----- 7 5teusrungskonfig.asion

""" | ﬂhT askkanfiguration

""" -ﬂ% Tracesufzeichhung |
""" ‘23 Wwatch- und Hezeptuwerwali
""" &= Tielsystemeinstellungen

e O e O e O e R 0 e O o O ey 0 O g O IO oy 0 o O o

- [l MOVIPLC advancad DHR418 i

B 4% Communication{F1x]

B 48 Digital 10 enabled[SLOT]

B~ 4% Can 1 enabled[SLOT]

B 4t Can 2 enabled{SLOT]

B g MOVI-PLC 10 systemVAR]
E--Control[F1¥]

Basisparameter

Modulld: 1
Kratennurmer: ||
Eingabeadresse: B1144

Auzgabeadresze: |0

Unterelernent anhdngen ] Digital In 8x ODIB1B... |

Analag In Voltage OAM1B.., —
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B 5 Data[Ft
2007738251

Bei mehrfacher Konfiguration von I/O-Modulen eines Typs entspricht die Reihenfolge
in der Steuerungskonfiguration der physikalischen Reihenfolge im MOVI-PLC® 1/0-
System von links nach rechts. Die physikalische Anordnung und eventuell
vorhandene Mischung verschiedener I/O-Modultypen muss sich jedoch nicht in der
Steuerungskonfiguration widerspiegeln. Klemmenmodule erscheinen nicht in der
Steuerungskonfiguration.

Beispiel: Die physikalische Anordnung des MOVI-PLC® 1/0-Systems besteht aus 3
Digital-Eingangsmodulen ODI81B, gefolgt von einem Digital-Ausgangsmodul
ODO81B und anschlieRend wieder von 5 Digital-Eingangsmodulen ODI81B. In der
Steuerungskonfiguration erscheinen in diesem Beispiel trotzdem alle 8 Digital-
Eingangsmodule im Eintrag [Digital IN 8 x ODI81B..].
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EtherCAT * In der Steuerungskonfiguration (siehe folgendes Bild) unterhalb des MOVI-PLC® I/
O-Systems hangen Sie die 1/0-Module an. Wahlen Sie dazu im Kontextmenu die
entsprechenden Modulbezeichnungen aus.

» Bei Auswahl eines Analogmoduls [Analog ... OA..] wird jeweils ein entsprechendes
Modul angehangt. Die Auswahl des Eintrags [Digital ... 2 x OD..] fuhrt in einem
Schritt zur Konfiguration von 2 Digitalmodulen, selbst wenn physikalisch weniger als
2 Module vorhanden sind (missen dann am Ende platziert werden).

+ Die Reihenfolge der Module in der Steuerungskonfiguration muss zwingend der
physikalischen Reihenfolge der Module am Koppler entsprechen. Klemmenmodule
erscheinen nicht in der Steuerungskonfiguration.

* Wichtig! Nicht paarweise gesteckte digitale Eingangs- bzw. Ausgangsmodule
missen am Ende platziert werden.

PLCEditor - SEWIO.pro* - [Steuerungskonfiguration]
[l Datei Bearbeiten Projekt Einfligen Extras Online Fenster Hilfe

B|E| || eSS ]
=

%H MOVI-PLC advanced DHR41B -
E530UICEN KW [ Basisp Modulp
B[] EBibliathek. 10_Interface’\MPLLI 1!'1 Comm.un.lcatlon[FIX]
B[ Bibliothek 10 Interface\MPLL) B S ENORHO iiatie S G
&[] Bibliothek 10_Interface\MPLC) B it Can 1 enabled[SLOT] Modubd: 1905
[J---L:l Bibliothek 11_System\MPLLS Bl it Can 2 enabled[SLOT] Knotennummer 10
-1 Bibliothek 11_SpstemtMPLESY| [ 1 - Com 1 disabled[SLOT]
B[] Bibliothek 11_System‘MPLCS Com 2 disabled[SLOT] Eingaheadresse: |#IB1212
18- Bibliothek 11_SystemMPLCS Dpram disabled[SLOT] tusgabeadiesse; [20B 1208
[]---Ir.;:| B!blfothek 11_SystemiMPLCS Bl 5% EtherCAT enabled[SLOT]
S Ell g!::@:et H—?S‘E“‘:mgtgi --------- EtherCAT_MasterState AT %/W604: WORD
ibliothel ystem [
e et | || S S EtherCAT_SlavesinError AT %IWE05: WOR 3
E-(] Bibliothek 11_System'SysLibT e : Kommentar: |
e ] Furtnmil : ! £
[ .;:I B!blfothek 11_Systern\8ysTas 5 Element einfiigen ’ |
B[] Bibliothek standard.ib 2.2.091 T
B2 Globale Variablen B Unterelerent anhdngen 3 Digital In 2x ODIB1B...
..... 8 Alarmkanfiguration B El setzen Analog In Voltage OAM1E...
AW 4 heitshersich EH---Analog Cut Adressen berechnen Analog In Current OAM2E...
""" Bibliotheksvenwalter E---Analog Out ¢ i
..... g e (=i g o PO Srgex Analog In Multi QAM3E...
"""" Analog but iy : Digital Out 2x ODOB1E...
""" (& PLC - Browser E--Digital In 2x | Kopieren Strg+C s
..... g I oo Analog Out Voltage OAO41B...
F |G v : ; g g
o [H--Digital Out 2 et 5
..... @ T askkanfiguration .g 1 taen Entf Analog Out Current QAO42B...
""" @ Traceaufzeichnung & MOV LG ) Sk i Analog Out Multi OAO43B
L 1 i nalo u ult o
..... .r% \wWatch- und Rezepturverwalter --ProfinetModbus Tep/Ethernet Ip disabled[SLOT] L J
..... rﬁ’i Fiekystemeinstellungen - ) Routing enabled[SLOT]

- [ DatalF1x]

2008386187
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6.4 Parametrierung der I/O-Module
6.41 MOVI-PLC® basic DHP11B

* In der Steuerungskonfiguration kann man keine Parametrierung der 1/0-Module
vornehmen. Eine Parametrierung kann im IEC-Programm erfolgen (siehe Kapitel
"I[EC-Programm").

6.4.2 MOVI-PLC® DH.B

» In der Steuerungskonfiguration kann man, in den Modulparametern der 1/O-Module
(siehe folgendes Bild), die gewlnschte Funktionalitat gemall den Modul-
beschreibungen einstellen.

PLCEditor - SEWIO.pro - [Steuerungskonfiguration]

[l Datei  Bearbeiten Projekt Einfugen Extras Online Fenster Hilfe

Bl=d @2 1|20 2R Tl
E

OVI-PLC advanced DHR41B -

%Es:t:ﬁhnek1U,|nterra:e\MFLc| il CommunicalionFix] 1| Besisparemeter Moduparameter |

13- (2] Biblicthek 10_Interface’MPLE] oAl dshed SOl

- (] Biblisthek 10_Interface'MPLC &+~ g Can 1 enabled[SLOT] e [N [wer [ Default [Min__| Max
(] Bibliothek 11_System\MPLCS Bl 42 Can 2 enabled[SL.OT] 3 Mode Channel 1 Mat active =] 4. 20ma [0.27649)
(2 Eibliothek 11_SystemMPLCS ~-Com 1 disabled(SLOT g m;g: Et:z:z:% ] jggm {g ggjg}
(] Biblicthek 11_SystemsMPLES --Com 2 disabled[SLOT] 6 Mode Charnel 4 ~ |4 20m (0. 27548)
®-( Bibliothek 11_System“MPLCS Dpram disabled[SLOT] 422E|mA U..TB3E4. -

111 Biblicthek 11_SystemMPLCS B 442 EtherGAT enabled[LOT]

gg g::::::::tH—g;zi::::zii Lo EtherCAT_MasterState AT %IW802 WORD; (* *) [CF

@71 Bibisthek 11:Systam\5ysLihT ~EtherCAT_SlavesInError AT %IWE03: WORD; (* *)[C

(] Biblicthek 11_SystemSysTas B [ MOV-PLC U0 systemmivAR)

(] Biblicthek standard b 8.5.09 1 nalog in Voltage OAIBVAR]

-] Globale Variablen nalog In Current OAI42BIVAR]

- (8 Alarmkonfiguration E---Inputs[FIX]

3 sebeitshereich Lo AT %IWEDS: INT; (* Analog Input [1]

- () Bibliotheksverwaiter T %IWB09: INT; (* Analag Input [2]

-~ Logbuch T %IWE10: INT; (* Analog Input 3]

BlrLc-B

.
LE Taskkonfiguration
@ Traceaufzeichnung
’DQ Watch- und Rezepturvenwalter
*Z\elsystemelnslellungen

e T %IWE11: INT; (* Analog Input [4]
Analog In Multi DAI43B[VAR]
--Analog Out Valtage OAO41B[VAR]

H
H
#---Analog Out Current CAOQ42BVAR]
|
H

--Analog Out Multi DAD43B[VAR]
Digital In 2x ODIG1B[VAR]

[H--Digital Gut 2x ODOE1BVAR]

~Profine/Modbus Tcp/Ethernet Ip disabled[SLOT]

- ) Routing enabled[SLOT]

B §§if Data[FIX]

P - W - B |

2008391563
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==| IEC-Programm

6.5 IEC-Programm
6.5.1 MOVI-PLC® basic DHP11B

» Flgen Sie im Bibliotheksverwalter die Bibliothek MPLCUtilities lhrem Projekt
hinzu. Lassen Sie je MOVI-PLC® I/0-System eine Instanz des Funktionsbausteins
MPLC_ConnectlOModul_CANopen in einer zyklischen Task ausfiihren (siehe
folgendes Bild).

PLCEditor - SEWIO.pro - [PLC_PRG (PRG-FUP)]

95 Datei Bearbeiten Projekt  Finfiigen Extras  Online  Fenster  Hilfe

‘i%ll}”!ﬂl |@ adl%l%.l@l J{;llﬂiﬁﬂlﬁ?ﬂ 100 % - +§'|‘Ef;llim—nlc—nlc«nlmﬂll SRl

— _ D00 PROGRAM PLC_PRG
-.._‘I Bausteine ooo2vVAR

E E| 0003 fBMPLC_ConnectiOModul_CAMopen: MPLC_ConnectlOModul_CAMopen;
0004 Resel: BOOL;
0005 ConnectDone: BOOL;
0006 CannectError BOOL;
0007  ConnectErroriD: DWORD;

4 |l

0001
foMPLC_ConnectlOModul_CAMNopen
MPLC_ConnectlOModul_CANopen
TRLUE—ERable Daone ConnectDone
2—Mode Error—~ConnectError
2—thddress ErroriDf—ConnectErrorlD

PollTimeAnalag
Reset—<Reset

2010056971

» Bei der Ausfihrung des Funktionsbausteins wird das Prozessabbild des jeweiligen
I/O-Systems aktualisiert.

HINWEIS
o Eine Beschreibung des Funktionsbausteins MPLC _ConnectlOModul _CANopen sowie
1 der ausgegebenen Diagnoseinformationen entnehmen Sie der Beschreibung im Kopf
des Bausteins.

Handbuch — MOVI-PLC® I/O-System




Projektierung mit MOVITOOLS® MotionStudio
IEC-Programm

6.5.2 MOVI-PLC® DH.B

93 Datei Bearbeiten

Fugen Sie im Bibliotheksverwalter die Bibliothek MPLC ConnectSEWIOSystem
Ihrem Projekt hinzu. Lassen Sie je MOVI-PLC® I/O-System eine Instanz der
Funktionsbausteine MPLC_ConnectSEWIOSystem_ CAN fir den OCC11B oder
MPLC_ConnectSEWIOSystem (siehe folgendes Bild), als universalen Baustein fir
OCC11B und OCE11B, in einer zyklischen Task ausfiihren.

PLCEditor - SEWIO.pro™ - [PLC_PRG (PRG-FUP)]
Projekt Einfligen Extras Online Fenster Hilfe

el Ll e e = e I e (e R A = o e

£ Bausteine |

D00PROGRAM PLC_PRG
0o02(vAR
0003 fOMPLC_Connect3EWIOSystern: MPLC_ConnectSEWIOSystem;
0004 DbResel: BOOL;
0005| bCone: BOOL;
0006 bError: BOOL;
0007 nerroriD: DWORD:,
0oong sAxis: AXIS_REF,;
0008 sDiag MC_DIAG_SEWIO;
O010[EMD_VAR
T

oo
foMPLC_ConnectSEWIOSystem
MPLC_ConnectSEWIOSystem
TRUE-{Enable Donel——bDone |
SBUS_MODE_Z2—Mode Error—bEror
2-5BUS_Address ErrorlD—nErroriD
bResetReszet Axis—shxis
Diag—sDiag

2010061963

Bei der Verwendung des Bausteins MPLC_ConnectSEWIOSystem in Verbindung
mit dem OCE11B EtherCAT-Buskoppler muss in einer zyklischen Task (Task-
Aufrufzeit = Aktualisierungszeit) (siehe folgendes Blld), der Programmbaustein
MC_CommunicationTask _EtherCAT aufgerufen werden.
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PLCEditor - SEWIO.pro* - [Taskkonfiguration]

W Datei Bearbeiten Projekt Einfiigen Extrac Online Fenster Hilfe

Bl=8| B|@|ed a5 W

= [ Taskkonfiguration

R
32 Ressourcen - 4 System-Ereignisse

Bl Bibliothek 01_SingleduisMatiany : :
E1-(2 Bibliothek 05_UtiitiessMPLCCom B & Zyklisch !
B[] Bibliothek 05_Utilties\MPLCCo e MC_CommunicationTask_EtherCAT(); |
B[] Bibliathek 05_Utilties\MPLCCa

E-[] Bibliothek 05_UtilitieghMPLCSE

B[ Bibliothek 10_Interface"\PLCIng
B[] Bibliothek 10_InterfacesMPLCIn
-] Bibliathek 10 InterfacesMPLCIN
£
&
£
&
£
[
[

7] Bibliothek 11_System‘MPLCSyst
-1 Bibliothek 11_System'\MF’LESysﬁl
1] Bibliothek 11_System‘MPLCSys
-] Bibliothek 11_SystemiMPLCS ps
-] Bibliothek 11_SystemiMPLCS yst
-] Bibliothek standard b 2.2.09 12
-] Globale Yariablen

- [ Alarmkonfiguration

""" '5%‘ Arbeitzbereich

""" m Bibliotheksverwalter

""" m Logbuch

""" PLC - Browsser

ﬂﬁ Steverungskonfiguration

raceaufzeichhung
OQ Watch- und Rezepturvenwalter

""" ﬁ Zielmystemeinstelungen

Programmaufruf ]

Programmaufruf: I1 C_ComrmunicationT ask_EtherCAT(); ..

2010130955

» Bei der Ausfuhrung des Funktionsbausteins wird das Prozessabbild des jeweiligen

I/O-Systems aktualisiert.

HINWEIS
o Eine Beschreibung des Funktionsbausteins MPLC_ConnectSEWIOSystem sowie der
1 ausgegebenen Diagnoseinformationen entnehmen Sie der Beschreibung im Kopf des
Bausteins.
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N

7 Anhang
7.1  Schaltnetzteil UWU52A
7.1.1 Technische Daten

Schaltnetzteil

UWU52A

Sachnummer

188 1817

Eingangsspannung

AC1x110V-240V

Spannungsbereich

AC 95V -265V,AC 110V -300V

Frequenz 50 Hz /60 Hz
Max. Leerlaufstrom AC 40 mA
Eingangs-Nennstrom

bei AC1x 110V AC 1.04 A
bei AC 1 x 230 V AC 0.63 A

Ausgangsspannung 24 Vpe (-1 % 1 +3 %)
Ausgangs-Nennstrom

bei 40 °C DC25A

bei 55 °C DC2.0A
Restwelligkeit <50 mVgg
Stérspannung <120 mVgg
Verlustleistung <55W
Masse 0.23 kg

Arbeitstemperatur

0 °C — +55 °C (Betauung unzulassig)

Schutzart

Schutzklasse

IP20 (EN 60529)
[

Anschluss

Schraubklemmen fiir Kabelquerschnitt 0.20 mm?2 — 2.5 mm?

(AWG 24 — AWG 13)

Das Netzteil ist kurzschlussfest und tberlastfest. Eingang und Ausgang sind galvanisch

getrennt.

7.1.2 MaRblatt

Die Abbildung zeigt das MaRblatt des Schaltnetzteils UWU52A, Mafte in mm (in):

38 (1.5)

76 (3.0)

EN 60715TM35

109 (4.29

101 (3.98) -

4 (0.2)

2031333771

Halten Sie an den Liftungsschlitzen oben und unten mindestens 50 mm Freiraum ein!
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