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Wskazéwki ogoélne
Korzystanie z instrukcji obstugi

1 Wskazoéwki ogdélne

1.1  Korzystanie z instrukcji obstugi

Niniejsza instrukcja obstugi jest czescig produktu i zawiera wazne wskazowki dotyczace
jego uzytkowania i obstugi technicznej. Niniejsza instrukcja obstugi przeznaczona jest
dla wszystkich osob, wykonujacych prace montazowe, instalacyjne, prace z zakresu
uruchamiania i obstugi technicznej danego produktu.

Nalezy zapewni¢ dostepnos$¢ oraz dobry i czytelny stan instrukcji obstugi. Nalezy
zapewni¢, aby osoby odpowiedzialne za instalacje i eksploatacje, jak rowniez personel
pracujacy przy urzadzeniu na wtasng odpowiedzialnos$¢ zapoznalty sie z calg instrukcja
obstugi. W razie niejasnosci lub w celu uzyskania dalszych informacji nalezy skonsulto-
wac sie z SEW-EURODRIVE.

1.2  Struktura wskazdéwek bezpieczenstwa

Wskazowki bezpieczenstwa niniejszej instrukcji obstugi wygladajg w nastepujacy
sposob:

Piktogram A StOWO SYGNALIZACYJNE!

Rodzaj zagrozenia i jego zrédio.

Mozliwe skutki zlekcewazenia.
» Czynnosci zapobiegajace zagrozeniu.

>

Piktogram Stowo Znaczenie Skutki nieprzestrzegania
sygnalizacyjne

Przyktad: y4Xel:le¥4=\[[3MN Bezposrednie zagrozenie . Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata

Mozliwa, niebezpieczna sytuacja = Smieré lub cigzkie uszkodzenia ciata

>

Ogodlne zagrozenie

I H UWAGA! Mozliwa, niebezpieczna sytuacja | Lekkie uszkodzenia ciata
Specyficzne zagrozenie,
np.porazenie pragdem
STOP! Mozliwe straty rzeczowe Uszkodzenie systemu napedowego lub

jego otoczenia

WSKAZOWKA . Przydatna wskazéwka lub rada.

Utatwia obstuge systemu
napedowego.

=(®
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1.3

1.4

1.5

Wskazéwki ogdélne
Roszczenia z tytutu odpowiedzialno$ci za wady

Roszczenia z tytutu odpowiedzialnosci za wady

Przestrzeganie tej instrukcji obstugi jest warunkiem bezawaryjnej pracy urzadzenia
i uznania ewentualnych roszczen z tytutu gwarancji. Przed rozpoczeciem uzytkowania
urzadzenia nalezy przeczytac¢ instrukcje obstugi!

Nalezy zapewni¢ dostepnos¢ oraz dobry i czytelny stan instrukcji obstugi dla oséb odpo-
wiedzialnych za instalacje i prace oraz oséb, ktore na wtasng odpowiedzialno$é pracujg
przy urzadzeniu.

Wykluczenie odpowiedzialnos$ci

Przestrzeganie instrukcji obstugi jest podstawowym warunkiem bezpieczniej pracy
falownika MOVIMOT® MM..D i uzyskania podanych wtasciwosci produktu oraz cech
wydajnosci. Za uszczerbki na zdrowiu, szkody materialne lub majatkowe, powstate
z powodu nieprzestrzegania instrukcji obstugi firma SEW-EURODRIVE nie ponosi
zadnej odpowiedzialnosci. W takich przypadkach wykluczona jest odpowiedzialno$¢ za
defekty ujawnione.

Prawa autorskie

© 2009 — SEW-EURODRIVE. Wszystkie prawa zastrzezone.

Zabronione jest kopiowanie - réwniez fragmentéw - edytowanie a takze rozpowszech-
nianie niniejszej dokumentacji.
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Wskazoéwki bezpieczenstwa
Informacje ogodine

2

2.1

2.2

2.3

Wskazowki bezpieczenstwa

Opisane ponizej zasadnicze wskazowki bezpieczenstwa stuzg zapobieganiu uszkodze-
niom ciata i szkodom materialnym. Uzytkownik powinien zapewni¢, aby zasadnicze
wskazowki bezpieczenstwa byly przestrzegane. Nalezy zapewnic, aby osoby odpowie-
dzialne za instalacje i eksploatacje, jak rowniez personel pracujacy przy urzadzeniu na
wiasng odpowiedzialnos¢ zapoznaly sie z catg instrukcjg obstugi. W razie niejasno$ci
lub w celu uzyskania dalszych informacji nalezy skonsultowa¢ sie z SEW-EURODRIVE.

Informacje ogdlne

Nigdy nie wolno instalowa¢ ani uruchamia¢ produktéw uszkodzonych. Uszkodzenia
powinny by¢ bezzwtocznie zgtoszone firmie spedycyjne;.

Podczas pracy, napedy MOVIMOT® moga posiada¢ stosowne do ich stopnia ochrony
ostoniete elementy, na ktérych moze wystepowac napiecie. Urzadzenia te mogq row-
niez posiada¢ ruchome lub obracajgce sie czesci jak i gorgce powierzchnie.

W przypadku niedopuszczonego usuniecia wymaganej ostony, zastosowania niezgod-
nego z instrukcja, btednej instalacji lub obstugi, istnieje zagrozenie powstania ciezkich
obrazen oraz szkéd materialnych. Szczegotowe informacje przedstawione zostaty
w dokumentaciji.

Grupa docelowa

Wszystkie czynno$ci zwigzane z instalacjg, uruchomieniem, usuwaniem usterek oraz
z utrzymywaniem urzadzen w sprawnosci technicznej powinny by¢ przeprowadzane
przez wykwalifikowanych elektrykéw (przestrzega¢ IEC 60364 lub CENELEC
HD 384 lub DIN VDE 0100 i IEC 60664 lub DIN VDE 0110 oraz krajowych przepisow
dotyczacych zapobiegania wypadkom).

Wykwalifikowani elektrycy, w odniesieniu do zasadniczych wskazéwek bezpieczen-
stwa, to osoby, ktére poznaty techniki instalacji, montazu, uruchomienia i eksploatacji
danego urzgdzenia i posiadajg odpowiednie kwalifikacje pozwalajgce na wykonywanie
tych czynnosci.

Wszelkie pozostate prace z zakresu transportu, magazynowania, eksploatacji i ztomo-
wania muszg by¢ przeprowadzane przez odpowiednio przeszkolone osoby.

Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Falowniki MOVIMOT® sg komponentami przeznaczonymi do montazu w maszynach
i instalacjach.

W przypadku montazu w maszynach nie dopuszcza sie uruchomienia falownikow
MOVIMOT® (tzn. podjecia eksploatacji zgodnej z przeznaczeniem) do momentu, gdy
nie stwierdzona zostanie zgodno$¢ maszyny z przepisami dyrektywy UE 98/37/WE
(Dyrektywa maszynowa).

Uruchomienie (tzn. eksploatacja zgodna z przeznaczeniem) dopuszczalne jest wytacz-
nie przy zachowaniu dyrektywy EMC (2004/108/WE).

Falowniki MOVIMOT® spetniaja wymagania dyrektywy niskonapigciowej 2006/95/WE.
Normy zawarte w deklaracji zgodnosci zastosowane zostaty dla falownika MOVIMOT®.

Nalezy koniecznie przestrzega¢ danych technicznych oraz danych odnoszacych sie do
warunkéw zastosowania umieszczonych na tabliczce znamionowej oraz w dokumen-
tacji.
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2.31

2.3.2

2.4

2.5

2.6

Wskazéwki bezpieczenstwa
Dokumentacja uzupetniajgca

Ustawienie

Funkcje bezpieczenstwa

Falowniki MOVIMOT® nie mogaq realizowa¢ zadnych funkcji bezpieczenstwa, chyba ze
taka mozliwos¢ zostata wyraznie opisana i dopuszczona.

Zastosowania dzwignicowe

Falowniki MOVIMOT® przystosowane sg do zastosowan dzwignicowych tylko w ogra-
niczonym zakresie, patrz rozdziat "Funkcja dodatkowa 9" (— str. 62).

Falowniki MOVIMOT® nie moga by¢ wykorzystywane do funkgji dzwignicowych jako
urzadzenie bezpieczehstwa.

Dokumentacja uzupetniajaca

Dodatkowo nalezy zapoznac sie z ponizszymi dokumentacjami:

* Instrukcja obstugi "Silniki tréjfazowe DR/DV/DT/DTE/DVE, asynchroniczne serwo-
motory CT/CV"

Transport, magazynowanie

Nalezy przestrzega¢ wskazéwki dotyczgce transportu, magazynowania i prawidtowego
uzytkowania, a takze norm dla warunkéw klimatycznych zgodnie z rozdziatem "Dane
techniczne". Nalezy mocno przykreci¢ uchwyty transportowe. Przeznaczone sg one
wytacznie do udzwigu masy napedu MOVIMOT®. Nie wolno ich dodatkowo obcigzaé.
W razie potrzeby nalezy zastosowa¢é specjalne, odpowiednio wymierzone srodki trans-
portowe (np. prowadnice liny).

Instalacja i chtodzenie urzadzenia powinno odbywac sie zgodnie z przepisami zawar-
tymi w odpowiedniej dokumentac;i.

Falowniki MOVIMOT® nalezy chronié¢ przed niedozwolonym obcigzeniem.

Jedli urzadzenie nie zostato wyraznie przewidziane do tego celu, zabronione sg naste-
pujace zastosowania:

+ zastosowanie w obszarach zagrozonych wybuchem.

+ zastosowanie w otoczeniu ze szkodliwymi olejami, kwasami, gazami, oparami,
pytami, promieniowaniem, itd.

+ stosowanie w obiektach niestacjonarnych, przy ktérych wystepujg silne drgania
i udary, patrz rozdziat "Dane techniczne".
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Wskazoéwki bezpieczenstwa
Podtaczenie elektryczne

2.7

2.8

2.9

Podltaczenie elektryczne

Podczas wykonywania prac przy falownikach MOVIMOT® pod napieciem nalezy prze-
strzega¢ obowigzujacych krajowych przepiséw dotyczacych zapobiegania wypadkom
(n p. BGV A3).

Instalacja elektryczna musi zosta¢ przeprowadzona zgodnie z obowigzujacymi przepi-
sami (np. w odniesieniu do przekroju przewodow, zabezpieczen, potaczeh przewodow
ochronnych). Pozostate wskazoéwki zawarte sg w dokumentac;i.

Wskazoéwki dotyczace instalacji zgodnej z wytycznymi EMC dla ekranowania, uzie-
mienia, przyporzadkowania filtrow i uktadania przewoddw umieszczone zostaty w doku-
mentacji falownika MOVIMOT®. Odpowiedzialno$¢ za przestrzeganie wartosci granicz-
nych ustanowionych przez przepisy EMC spoczywa na producencie instalacji lub
maszyny.

Srodki i urzadzenia ochronne musza odpowiadaé obowigzujacym przepisom (np.
EN 60204 lub EN 61800-5-1).

W celu zapewnienia prawidtowej izolacji przy napedach MOVIMOT®, przed uruchomie-

niem nalezy przeprowadzi¢ kontrole napiecia zgodnie z EN 61800-5-1:2007, rozdziat
5.2.3.2.

Bezpieczne odfgczenie

Falowniki MOVIMOT® spetniajg wymogi bezpiecznego rozdzielenia przytaczy mocy
i elektroniki zgodnie z normg EN 61800-5-1. Aby zagwarantowa¢ bezpieczne odtgcze-
nie, wszystkie podtgczone obwody prgdowe powinny réwniez spetnia¢ wymogi bez-
piecznego odfgczenia.

Eksploatacja

Instalacje, w ktérych zamontowane zostaty falowniki MOVIMOT® powinny by¢, w razie
koniecznosci, wyposazone w dodatkowe urzadzenia nadzorujgce i zabezpieczajace
zgodnie z obowigzujacymi przepisami bezpieczenstwa, np. ustawg o technicznych
srodkach roboczych, przepisami dot. zapobiegania wypadkom, itp. W przypadku zasto-
sowan o podwyzszonym stopniu ryzyka moze by¢ konieczne uzycie dodatkowych srod-
kéw ochronnych. Dozwolone sg zmiany w falownikach MOVIMOT® z wykorzystaniem
oprogramowania przeznaczonego dla tych urzadzen.

Bezposrednio po odtgczeniu falownikow MOVIMOT® od napiecia zasilajgcego nalezy,
ze wzgledu na ewentualnie natadowane kondensatory, unika¢ kontaktu z elementami
urzadzenia przewodzacymi napiecie oraz przytgczami przewodow. Po odigczeniu
napiecia zasilajgcego nalezy odczekaé przynajmniej 1 minute.

Gdy tylko napiecie przylgczone zostanie do falownika MOVIMOT®, nalezy zamknac¢
skrzynke zaciskowa, tzn. falownik MOVIMOT® musi by¢ przykrecony, aby podac¢ napie-
cie do falownika.

Zgasniecie diody LED i innych elementdéw sygnalizujgcych nie jest Zzadnym potwierdze-
niem tego, ze urzadzenie jest odtgczone od sieci i nie znajduje sie pod napieciem.

Blokada mechaniczna lub funkcje bezpieczenstwa wiasciwe dla urzadzenia moga spo-
wodowaé zatrzymanie silnika. Usuniecie przyczyny zakidcenia lub reset moga prowa-
dzi¢ do samoczynnego uruchomienia sie napedu. Jesli w przypadku podtgczonej do
napedu maszyny, jest to niedopuszczalne z przyczyn bezpieczenstwa, to przed usunie-
ciem zaktécenia nalezy najpierw odtaczy¢ urzadzenie od sieci.

Uwaga, niebezpieczenstwo poparzenia: Powierzchnia napedu MOVIMOT® i opcji
zewnetrznych, np. radiatora rezystora hamujgcego, moze nagrzac sie podczas eksplo-
atacji do ponad 60 °C!
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Budowa urzadzenia
Falownik MOVIMOT®

Budowa urzadzenia

3.1 Falownik MOVIMOT®
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Ponizsza ilustracja przedstawia skrzynke zaciskowg oraz spéd falownika MOVIMOT®:

@000 6 ©0E O
U——0OOOOOOOOO®OO OO
0@PBOOBOOOBOBO OO
0@ BOOBOBOOOBEE O E
[1] 2] 3] PO OOBOO OO O @)

_f \ @000 00 @
O
G/ )

DICICICIGICIGCIC GO IGIG I
© 0 0 0000 00 00 00 00
N & mn m o En B W kW kN D fn M oMo

~n~ERNARRRRS

*HurewRRRARSRE

[6] (7] B © oy - 1] [51112] [13] (141 (18] [16] [17]  [18]
1995798923

Oznaczenie rodzaju potaczenia

Skrzynka zaciskowa

Wtyczka przytaczeniowa do falownika MOVIMOT®

Falownik MOVIMOT® z radiatorem

Dtawiki kablowe

Plytka zaciskdw mocy oraz sterowania

X2: Listwa zaciskowa elektroniki

Wewnetrzny rezystor hamujacy BW (seryjnie w silnikach bez hamulca)
Przytacze dla cewki hamulcowe;j (silniki z hamulcem) lub dla rezystora hamujgcego (silniki bez hamulca)
Przytacze sieciowe (L1, L2, L3)

Sruba dla przytacza PE ©

Gniazdo przytaczeniowe dla modutu Drive-ldent
W przypadku MOVIMOT® z silnikiem DT/DV nie wolno podtacza¢ zadnego modutu Drive-Ident przeznaczonego dla

silnikéw typu DR.
Tabliczka znamionowa falownika

Przetacznik wartosci zadanych f2 (zielony)
Przetaczniki DIP S2/5 — S2/8
Przetacznik t1 dla rampy integratora (biaty)
Przetaczniki DIP S1/1 — S1/8
Przetaczniki DIP S2/1 — S2/4
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Budowa urzadzenia
Falownik MOVIMOT®

Ponizsza ilustracja przedstawia gorng cze$¢ falownika MOVIMOT®:
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X50: Ztacze diagnostyczne z gwintowang zaslepka

Potencjometr wartosci zadanych f1 z gwintowang zaslepka

Dioda statusowa LED
Cechy urzadzenia
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Budowa urzadzenia
Oznaczenia typu

3.2 Oznaczenia typu
3.21 Tabliczka znamionowa silnika (przyktad)

( )

SEW -EURODRIVE Bruchsal / Germany @ €

Typ KA77 DT90L4/BMG/MM15/MLU 3~  IEC 34
Nr.  3009818304. 0001. 99 M B3

KW 15 / 50HZ cos 0,99

(50Hz V 380-500 A 350 @)
60Hz V 380-500 A 3,50

rimin 22/1400 IP 54 K F

Bremse V 230 Nm 20 Gleichrichter

kg 73 Ma 665 Nm i 64,75 :1

\_ Schmierstoff Made in Germany 184103 3.14 )

1996182283
KA 77 DT 90L4 BMG / MM15 / MLU

| Dodatkowe wyposazenie falownika D

Falownik MOVIMOT®

Dodatkowe wyposazenie silnika
(hamulec)

Wielko$¢, liczba biegundw silnika

Seria silnika

Wielko$¢ przekfadni

Seria przektadni

1) Na tabliczce znamionowej umieszczone sa tylko informacje na temat fabrycznie zainstalowanych opc;ji.
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Budowa urzadzenia
Oznaczenia typu

3.2.2 Tabliczka znamionowa falownika (przyktad)

-

Status: 10 12 -- A-- -- 10 10

Typ MM15D-503-00
Sach.Nr. 18215033
Eingang / Input

[ T [T T == e T T T T

12

Serien Nr.0886946
Ausgang / Output

02/08 444

€ ¢

EURODRIVE U= 3x380. 500VAC

U= 3x0V..Upyoe

CHO1

N2936

Antriebsumrichter

P-Motor
Drive Inverter

1.5kW / 2.0HP

D-76646 Bruchsal f=50...60H f= 2..120Hz
Made in Germany 1= 35AAC I=_4.0AAC
MOVIMOT T= -30...40C

P-Motor (S3/25%): 2.2kW / 3.3HP

c“ us

Use 60/75°C copper wire only. Tighten terminals to 13,3in. - ibs.(1.5 Nm)
Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 5000ms

MM 15 D — 503 — 00
I

3.2.3 Cechy urzadzenia

Wersja (00 = standard)

Rodzaj zasilania (3 = 3-fazowe)
Napigcie przytaczeniowe

(50 = 380 — 500 VAC)

(23 =200 — 240 VAC)

Wersja D
Moc silnika (15 = 1,5 kW)

Seria MOVIMOT®

1957927307

Oznaczenie [1] na gorze falownika MOVIMOT® zawiera informacje o typie falownika [2],
numerze falownika [3] oraz o mocy urzadzenia [4].

O 2]
= 3]
<>
mmcr"( /
A= — 1]
9
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Budowa urzadzenia
Oznaczenia typu

3.2.4 Wersja "Montaz przysilnikowy"

Nastepujacy rysunek przedstawia przyktadowy montaz przysilnikowy (osadzany) falow-
nika MOVIMOT® z przynalezng tabliczkg znamionowg i oznaczeniem typu:

C€

O-T664€ Bruchsal MOVIMOT

Made in Germany
Typ: MM15D-503-00/0/P21A/RO1A/APG4

Nr.: 01.1234567890.0004.03
AR R I

457921547
MM15D-503-00/0/P21A/RO1A/APG4

\— Ziacze wtykowe dla potaczen z silnikiem

Wersja skrzynki zaciskowej

Adapter do montazu przysilnikowego (osadzanego)
21 = wielkos¢ 1
22 = wielkos¢ 2

odzaj zasilania
X
A

R
0
1

Falownik MOVIMOT®
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Instalacja mechaniczna
Motoreduktor MOVIMOT®

4 Instalacja mechaniczna
4.1 Motoreduktor MOVIMOT®

411 Przed rozpoczeciem:

Tolerancje
przy pracach
montazowych

Napedy MOVIMOT® mozna montowac, jesli:

* dane na tabliczce znamionowej napedu zgadzajg sie z parametrami napiecia
sieciowego

* naped nie jest uszkodzony (brak uszkodzen, powstatych na skutek transportu lub
magazynowania)

* spetnione zostaty nastepujgce warunki:

— Temperatura otoczenia odpowiada wartosciom podanym w rozdziale "Dane tech-
niczne". Nalezy wzig¢ pod uwage, ze zakres temperatury przektadni moze byé
réwniez ograniczony, patrz w instrukcji obstugi przektadni.

— Brak olejow, kwasow, gazéw, opardéw, promieniowania itd.

W ponizszej tabeli przedstawiono dopuszczalne wartosci tolerancji dla watéw wyjscio-
wych i kotnierzy napedu MOVIMOT®.

Koncoéwka watu Kotnierze

Tolerancja $rednicy wg EN 50347 Tolerancja krawedzi centrujacej wg EN 50347
ISO j6 przy & <26 mm * 1SOj6 przy @ <250 mm

* ISOk6 przy @ =38 mm do <48 mm * ISO h6 przy @ > 300 mm
ISO m6 przy @ > 55 mm

«  Otwor centrujgcy wedtug DIN 332, forma DR..

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D z silnikiem tréjfazowym DT/DV

15



16

Instalacja mechaniczna
Motoreduktor MOVIMOT®

41.2 Instalacja MOVIMOT®
Przy montazu napedu MOVIMOT®, nalezy stosowac¢ sie do ponizszych zalecen:

STOP!

Informacja o stopniu ochrony podana w danych technicznych odnosi sie tylko do pra-
widtowo zamontowanego falownika MOVIMOT®.

W przypadku odtgczenia falownika MOVIMOT® od skrzynki zaciskowej, istnieje nie-
bezpieczenstwo uszkodzenia wskutek przedostania sie wilgoci lub pytow.

Naped MOVIMOT® nalezy ustawi¢ w potozeniu podanym na tabliczce znamionowej
silnika (potozenie montazowe) i zamontowa¢ na réwnym, odpornym na wstrzasy
podfozu.

Koncowki watéw starannie oczysci¢ ze srodkéw antykorozyjnych (uzy¢ rozpuszczal-
nika dostepnego w handlu). Rozpuszczalnik nie moze przeniknaé do tozysk oraz
pierscieni uszczelniajgcych - mozliwe uszkodzenie.

Falownik MOVIMOT® i silnik nalezy doktadnie ustawi¢, aby nie obcigza¢ watow
w niedopuszczalnym stopniu (nalezy przestrzega¢é dozwolonych sit poprzecznych
i osiowych!)

Unika¢ uderzen w koncowke watu.

W przypadku pionowych pozyciji pracy, chroni¢ urzadzenie przed przedostaniem ciat
obcych!

Zwroci¢ uwage na wlasciwy doptyw powietrza chtodzacego, nie zasysac z powrotem
cieptego powietrza.

Elementy dodatkowo naktadane na wat powinny by¢ wywazane z klinem (waty
wyjsciowe wywazane sg z klinem).

Istniejgce otwory odptywowe skroplin zamkniete sg za pomoca zatyczek z tworzywa
sztucznego i moga by¢ otwierane wytgcznie w razie potrzeby.

Nie wolno pozostawia¢ nieostonietych otworéw odptywowych skroplin. W prze-
ciwnym razie urzgdzenie nie bedzie spetniato wymogow wyzszej klasy ochronne;.

Nalezy odpowiednio chroni¢ falownik MOVIMOT®, jesli zostat zdjety z skrzynki
zaciskowej.

4.1.3 Ustawienie silnika w pomieszczeniach wilgotnych lub na zewnatrz

Przy montazu napedu MOVIMOT® w pomieszczeniach wilgotnych lub na swiezym
powietrzu nalezy stosowac sie do nastepujgcych zalecen:

Zastosowac pasujgce dtawiki kablowe dla przewodéw doprowadzajgcych (w razie
potrzeby uzy¢ ksztattki redukcyjne).

Gwinty dlawikéw kablowych i zaslepek posmarowaé masg uszczelniajacy i dobrze
dociggnac¢ - nastepnie ponownie posmarowac¢ masg uszczelniajaca.

Dobrze uszczelni¢ miejsca wlotu przewodu.

Powierzchne uszczelniajgce falownika MOVIMOT® nalezy doktadnie oczy$ci¢ przed
ponownym montazem.

W razie stwierdzenia uszkodzenia powitoki antykorozyjnej, nalezy ja poprawic.

Sprawdzi¢ stopien ochrony podany na tabliczce znamionowej pod wzgledem
dopuszczenia.
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Instalacja mechaniczna
Opcja MLU1MA / MLU21A / MLG..A

4.2 Opcja MLU1T1A/MLU21A/MLG..A

4.2.1 Zakres dostawy

4.2.2 Montaz

MLU11A / MLU21A / MLG..A gérna czes¢ [2]
2 Sruby [1]

Sruba przelotowa [4]

MLU11A / MLU21A / MLG..A dolna cze$¢ [9]

1. Odkreci¢ zaslepke gwintowang na skrzynce zaciskowej urzgdzenia MOVIMOT®.

Przymocowaé¢ dolng czesé [5] do skrzynki zaciskowej MOVIMOT® | dokreci¢ za
pomoca sruby przelotowej [4] (moment dociggajacy 2,5 Nm / 22 |b.in).

Przewdd przytaczeniowy [3] przeprowadzi¢ przez Srube przelotowg [4] do wnetrza
skrzynki zaciskowej urzadzenia MOVIMOT®.

NatozyC gorng czesc [2] na dolng czes¢ [5] i zamocowac za pomocg 2 srub [1]
(moment dociggajacy 0,9 — 1,1 Nm /8 — 10 Ib.in).

STOP!

Opcja moze by¢ zamontowana tylko wedtug schematu przedstawionego na ponizszym
rysunku!

1996319371

Informacje na temat podtgczania opcji MLU11A / MLU21A zawarte sg w rozdziale "Pod-
taczanie opcji MLU11A / MLU21A" (— str. 36).

Informacje na temat podtgczania opcji MLG..A zawarte sg w rozdziale "Podtgczanie
opcji MLG..A" (— str. 37).
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4.3

Instalacja mechaniczna
Opcja MLU13A

Opcja MLU13A

Zasadniczo, opcja MLU13A zamontowana jest fabrycznie w modutowej skrzynce zaci-

skowej. W przypadku pytan na temat doposazenia w opcje nalezy zwrdci¢ sie do
serwisu SEW-EURODRIVE.

STOP!

Montaz dopuszczony jest wytacznie w potgczeniu z modutowg skrzynka zaciskowg
MOVIMOT® MM03D-503-00 — MM40D-503-00!

Ponizsza ilustracja przedstawia przyktadowy schemat montazu. Sposdéb montazu

zalezy od zastosowanej skrzynki zaciskowej, a takze od innych opcji, o ile sg zamon-
towane.

626311051

Informacje na temat podtgczania opcji MLU13A zawarte sg w rozdziale "Podtgczanie
opcji MLU13A" (— str. 36).
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Instalacja mechaniczna
Opcja URM / BGM

4.4 Opcja URM/BGM
Zasadniczo, opcje URM i BGM zamontowane sg fabrycznie w modutowej skrzynce zaci-
skowej. W przypadku pytan na temat mozliwosci doposazenia opcji URM lub BGM
nalezy zwroci¢ sie do serwisu SEW-EURODRIVE.

1999901067

Informacje na temat podtgczania opcji URM zawarte sg w rozdziale "Podtaczanie opcji
URM" (— str. 38).

Informacje na temat podtgczania opcji BGM zawarte sg w rozdziale "Podtgczanie opcji
BGM" (— str. 39).
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Instalacja mechaniczna
Opcja MBG11A

4.5 Opcja MBG11A

Opcje MBG11A nalezy zamocowac na $cianie, stosujac jeden z podanych sposobow
montazu.

« A: Montaz od tylu poprzez cztery otwory gwintowane

(moment dociagajacy $ruby mocujacej [1] 1,6 — 2,0 Nm / 14 — 18 Ib.in)
+ B: Montaz od przodu poprzez dwa otwory mocujgce

(moment dociggajacy sruby mocujacej [3] 1,6 — 2,0 Nm / 14 — 18 Ib.in)

[1]M4x5+a A

////////
Bea | Kept s
sz i
dic |
s :
——o 56 mm ——*

l————— 68 MM ———=

322404747

a = grubos¢ scianki

Sruby nie wchodzg w sktad wyposazenia!

Natozy¢ gorng czesc [5] na dolng czes¢ [2] i zamocowaé za pomoca 2 srub [4] (moment
dociagajacy 0,3 Nm/ 2,6 Ib.in).

Informacje na temat podtgczania opcji MBG11A zawarte sa w rozdziale "Podtgczanie
opcji MBG11A" (— str. 40).
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Instalacja mechaniczna
Opcja MWA21A

4.6 Opcja MWA21A

Opcje MWA21A nalezy zamontowa¢ w szafie sterowniczej, na szynie nosnej
(EN 50022):

%

322411915

Informacje na temat podigczania opcji MWA21A zawarte sg w rozdziale "Podtaczanie
opcji MWA21A" (— str. 41).
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Instalacja mechaniczna
Montaz przysilnikowy falownika MOVIMOT®

4.7 Montaz przysilnikowy falownika MoVIMOT®

Nastepujacy rysunek przedstawia wymiary mocowan dla montazu przysilnikowego
(osadzanego) falownika MOVIMOT®:

458277771
A B
MMO03D503-00 — MM15D-503-00 140 mm 65 mm
MMO03D233-00 — MMO07D-233-00
MM22D503-00 — MM40D-503-00 170 mm 65 mm
MM11D233-00 — MM22D-233-00
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Instalacja mechaniczna 4
Momenty dociggajace

4.8 Momenty dociagajace
4.8.1 Falownik MOVIMOT®

Sruby do mocowania falownika MOVIMOT® dociagnaé na krzyz z momentem 3,0 Nm
(27 Ib.in).

458577931

4.8.2 Zaslepki gwintowane

Zaslepke gwintowang potencjometru f1 oraz przylgcza X50 dociggna¢ z momentem
2,5 Nm (22 Ib.in).

458570379
4.8.3 Diawiki kablowe
Nalezy koniecznie stosowac¢ sie do zalecen producenta dtawikéw kablowych.
4.8.4 Zaslepki gwintowane dla wyprowadzen przewodow
Zaslepki gwintowane dociagnac z sitg 2,5 Nm (22 Ib.in).
322777611
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Instalacja mechaniczna
Momenty dociggajace

4.8.5 Modutowa skrzynka zaciskowa

Sruby do mocowania skrzynki zaciskowej na ptycie montazowej dociggaé z sitg 3,3 Nm
(29 Ib.in).

322786187

4.8.6 Momenty dociggajace dla zaciskow

Podczas prac instalacyjnych przestrzega¢ podanych ponizej momentéw dociggajacych
dla zaciskow:

(1]

[2] [3] [4] (8]
1999952907
[1] 0,5-0,7 Nm (4 — 6 Ib.in)
[2] 0,5-0,7 Nm (4 —6 Ib.in)
[3] 0,8—-1,5Nm (7 - 10 Ib.in)
[4] 1,2-1,6 Nm (11 — 14 Ib.in)
[5] 2,0-2,4 Nm (18 — 21 Ib.in)

4.8.7 Opcja URM/BGM

Sruby do mocowania opcji URM i BGM w skrzynce zaciskowej dociggaé z momentem
2,0 Nm (18 Ib.in).

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D z silnikiem tréjfazowym DT/DV




Instalacja elektryczna
Przepisy instalacyjne

5 Instalacja elektryczna

5.1 Przepisy instalacyjne
5.1.1 Podlaczanie przewodoéw zasilajacych

Napiecie i czestotliwos¢ znamionowa falownika MOVIMOT® muszg by¢ zgodne
z danymi dla sieci zasilania.

Przekrdéj kabla: zgodny dla pradu wejsciowego lgjee i mocy znamionowej (patrz w roz-
dziale "Dane techniczne").

Dopuszczalny przekroj kabla dla zaciskow MOVIMOT® (nie dotyczy rozdzielacza
polowego).

Zaciski kabli mocy
1,0 mm2 = 4,0 mm? (2 x 4,0 mm?)
AWG17 — AWG10 (2 x AWG10)

Zaciski sterownicze

Przewéd Przewéd elastyczny Przewéd z Przewéd z
jednozytowy (nieostonieta skretka) koncowka izolacyjna zyt | koncowka izolacyjna zyt
(nieostoniety drut) bez kotnierza z kotnierzem izolacyjnym
izolacyjnego
0,5 mm? — 1,0 mm? 0,5 mm? - 0,75 mm?
AWG20 - AWG17 AWG20 - AWG19

Podtaczac wytgcznie jednozytowe przewody lub przewody elastyczne z lub bez koricdwki izolacyjnej zyt
(DIN 46228 cze$¢ 1, materiat E-CU)

Dopuszczalna diugos¢ koncowki izolacyjnej zyt: przynajmniej 8 mm

Uzywac przewodow z tulejkami bez kotnierza izolacyjnego (DIN 46228 czes¢ 1,
materiat ECU).

Zabezpieczenie przewodow zainstalowa¢ na poczatku przewodu sieciowego za
odgatezieniem szyny zbiorczej, patrz rozdziat "Podtgczanie urzadzenia podstawo-
wego MOVIMOT®". Dla F11 / F12 / F13 stosowaé wytacznie bezpieczniki topikowe
o charakterystyce D, DO, NH lub wytgcznik ochronny przewodu. Wielkos¢ zabezpie-
czenia powinna by¢ odpowiednia do przekroju kabla.

SEW zaleca, aby w sieciach napieciowych o nieuziemionym punkcie zerowym (sieci
IT) stosowac¢ czujnik izolacji z pomiarem kodu impulsowego. W ten sposéb unika sie
btednego zatgczania sie czujnika izolacyjnego wskutek wystepowania pojemnosci
doziemnych falownika.
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Instalacja elektryczna
Przepisy instalacyjne

5.1.2 Wylacznik ochronny réznicowopradowy

Zastosowanie konwencjonalnego wytgcznika réznicowo-prgdowego jako jedynego
urzadzenia ochronnego jest niedopuszczalne. Uniwersalne wytgczniki réznicowo-
pradowe dla pradu statego i przemiennego (prad wyzwalajacy 300 mA) jako urzg-
dzenie ochronne sg dopuszczalne. Podczas normalnej pracy falownika MOVIMOT®
moga wystepowac robocze prady uptywowe > 3,5 mA.

SEW-EURODRIVE zaleca, aby nie stosowa¢ wytgcznikéw ochronnych réznicowo-
pradowych. Jesli jednak zastosowanie wytacznika réznicowo-pradowego (Fl) dla
bezposredniej lub posredniej ochrony jest konieczne, wowczas nalezy przestrzegaé
nastepujacej wskazéwki wg EN 61800-5-1:

A OSTRZEZENIE!

Zastosowano niewtasciwy typ wytacznika réoznicowo-pragdowego.
Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

MOVIMOT® moze wzbudzié prad w przewodzie ochronnym. Jesli w celu zabezpie-
czenia przed bezposrednim lub posrednim dotykiem uzyty zostanie wytacznik
ochronny réznicowo-pradowy (Fl), woéwczas po stronie zasilajgcej falownika
MOVIMOT® dopuszcza sie zastosowanie tylko wytacznika réznicowo-pradowego (Fl)
typu B.

5.1.3 Stycznik sieciowy

Jako styczniki sieciowe stosowaé nalezy wylacznie styczniki kategorii AC-3
(EN 60947-4-1).

STOP!

Stycznika sieciowego K11 (schemat (— str. 30)) nie nalezy stosowac w trybie recz-
nym, a jedynie do wiaczania/wytgczania falownika. Do pracy w trybie recznym
nalezy korzysta¢ z komend "Prawo/Stop" lub "Lewo/Stop".

Dla stycznika sieciowego K11 nalezy zachowa¢ minimalny czas wytgczenia ok.
2 sek.
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Instalacja elektryczna 5
Przepisy instalacyjne

5.1.4 Wskazéwki dot. przytacza PE

A ZAGROZENIE!

Nieprawidtowe podtaczenie PE.

Smier¢, ciezkie uszkodzenie ciata lub straty rzeczowe na skutek porazenia pradem.

* Dopuszczalny moment dociggajacy dla dtawikdow kablowych wynosi od 2,0 do
2,4 Nm (18 — 21 Ib.in).

* Podczas wykonywania przytacza PE nalezy przestrzegac nastepujacych wskazéwek:

Montaz niedopuszczalny Zalecenie: Montaz z rozwidlona Montaz z pelnym kablem przytaczeniowym
koncowka kablowa Dopuszczalny dla wszystkich przekrojow do
Dopuszczalny dla wszystkich przekrojow maksymalnie 2,5 mm?

M5 M5

zé & =\
a’

Q
(1]

323042443 323034251 323038347

[1] Rozwidlona koncéwka kablowa pasujaca dla srub M5-PE

W trakcie normalnej pracy mogg wystepowac prady uptywowe = 3,5 mA. Aby spetnic
wymogi wg EN 61800-5-1 nalezy przestrzegac¢:

* utozy€ drugi przewdd PE o przekroju przewodu zasilajgcego réwnolegle do prze-

wodu ochronnego przez oddzielne zaciski lub zastosowac¢ miedziany przewdd

ochronny o przekroju 10 mm?2.
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5.1.5

Instalacja elektryczna
Przepisy instalacyjne

Instalacja spetniajaca warunki EMC

A OSTRZEZENIE!

Ten uktad napedowy nie jest przewidziany do uzytku w publicznej sieci niskiego napie-
cia, zasilajgcej obszary mieszkalne.

W mysl dyrektywy EMC, przetwornice czestotliwosci nie sg urzadzeniami do samo-
dzielnej eksploatacji. Dopiero po wigczeniu komponentéw do systemu napedowego
mozliwa jest ocena zgodnosci z normg EMC. Certyfikat zgodnosci CE przyznawany jest
dla systemu napedowego zgodnego z normg CE. Szczegdtowe informacje zawarte sg
w niniejszej instrukcji obstugi.

WSKAZOWKI

» Jest to produkt z ograniczong dostepnoscig wedtug IEC 61800-3. Produkt ten moze
wywotaé zaktécenia elektromagnetyczne EMC. W takim przypadku uzytkownik jest
zobowigzany do zastosowania odpowiednich srodkéw zaradczych.

» Szczegotowe wskazdéwki dot. instalacji zgodnej z EMC zawarte sg w dokumentacji
"EMC w technice napedowej" firmy SEW-EURODRIVE.

5.1.6 Wysokos¢ ustawienia powyzej 1000 m n.p.m

Napedy MOVIMOT® o napieciu sieciowym od 200 do 240 V lub 380 do 500 V moga byé
stosowane zgodnie z danymi wartosciami brzegowymi na wysokosciach od 1000 m
n.p.m., do maksymalnie 4000 m powyzej punktu zerowego”.

* Moc znamionowa ciggta zostaje zredukowana w wyniku zmniejszonego chtodzenia
na wysokosci powyzej 1000 m n.p.m. (patrz rozdziat "Dane techniczne").

» Dystanse izolacyjne powyzej 2000 m n.p.m sg wystarczajace tylko dla klasy przepie-
ciowej 2. Jesli dla danej instalacji wymagana jest klasa przepieciowa 3, woéwczas
nalezy zadba¢ o dodatkowe, zewnetrzne zabezpieczenie przepigciowe, aby skoki
przepieciowe ograniczone byly do 2,5 kV faza-faza i faza-ziemia.

+ W przypadku gdy wymagane jest bezpieczne odtgczanie sieci, musi by¢ ono zreali-
zowane poza urzgadzeniem na wysokosciach od 2000 m powyzej punktu zerowego
(Bezpieczne Odtgczanie Sieci wedtug EN 61800-5-1).

* W przypadku ustawienia na wysokosci w przedziale od 2000 m do 4000 m n.p.m.,
dochodzi do zredukowania dopuszczalnych wartosci napiecia znamionowego sieci:

— 06V nakazde 100 m przy MM..D-503-00
— 03V nakazde 100 m przy MM..D-233-00

5.1.7 Podtaczanie zasilania 24 V

+ Do zasilania falownika MOVIMOT® nalezy uzy¢ zewnetrzne zrodto napiecia 24 VDC
lub podtaczy¢ zasilanie poprzez opcje MLU..A lub MLG..A.

5.1.8 Sterowanie binarne

+ Podtgczy¢ wymagane przewody sterownicze

+ Jako przewoddéw sterujacych uzy¢ przewoddw ekranowanych i wyprowadzic¢
oddzielnie od przewoddw sieciowych.

1) Maksymalna wysoko$¢ ograniczona jest przez uptyw pradu jak réwniez przez hermetycznie zamknigte
elementy jak np. kondensatory elektrolityczne.

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D z silnikiem tréjfazowym DT/DV




Instalacja elektryczna 5
Przepisy instalacyjne

5.1.9 Sterowanie poprzez ztacze RS-485

Sterowanie napedem MOVIMOT® za posrednictwem ztacza RS-485 odbywa sie przy
pomocy jednego z ponizszych urzgdzen sterowniczych:

+  MOVIFIT®-MC

+ Zlgcza fieldbus MF../MQ..
* Nadrzedne PLC

* Opcja MLG..A

* Opcja MBG11A

* Opcja MWA21A

WSKAZOWKA

Zawsze przytgczac tylko jedng magistrale Master.

» Jako przewodow sterowniczych uzy¢ skreconych w pary, ekranowanych przewodow
i wyprowadzi¢ oddzielnie od przewoddw sieciowych.

5.1.10 Urzadzenia ochronne

* Napedy MOVIMOT® wyposazone sg w zintegrowane urzadzenia zabezpieczajgce
przed przecigzeniem. Podtgczanie zewnetrznych instalacji przeciwprzecigzenio-
wych nie jest konieczne.

5.1.11 Instalacja zgodna z wymogami UL

» Jako przewodu przytagczeniowego uzy¢ tylko przewodéw miedzianych z zakresem
temperatur 60/ 75 °C.

* Dopuszczalne momenty dokrecania dla zaciskéw mocy MOVIMOT® wynosza:
1,5 Nm (13 Ib.in).

» Dopuszczalne napiecie sieciowe wynosi 500 V (falownik 400 / 500 V) lub 240 V
(falownik 230 V). Informacje na temat maksymalnie dopuszczalnych wartosci i para-
metréw pradu zwarciowego sieci zasilajgcej oraz zabezpieczenia sieci zawarte sg na
tabliczce znamionowej falownika MOVIMOT®.

WSKAZOWKI
° + Jako zewnetrzne zrédto napiecia 24 VDC nalezy stosowa¢ wytgcznie sprawdzone
urzadzenia o ograniczonym napieciu wyjsciowym (U,ox = 30 VDC) i ograniczonej
1 mocy (P < 100 VA).

» Certyfikacja UL dotyczy tylko sieci napieciowych z napieciami doziemnymi do
maks. 300 V. Dopuszczenie UL nie obowigzuje przy pracy w sieciach napieciowych
0 nie uziemionym punkcie zerowym (sieci IT).
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5.2 Podlaczenie MOVIMOT®

L1 Funkcje zaciskow Prawo/Stop i Lewo/Stop w przypadku
L2 sterowania binarnego:
L3
PE4-— | —}-44-—-—- — - — - — - — - —
H H HF11/F12/F13 zl €6 3 ICG
| N [0 |
I

I
3

Kierunek obrotéw Kierunek obrotéw
Prawy aktywny Lewy aktywny

Funkcje zaciskow f1/f2:

L3}

]
L1
L2

MOVIMOT®

24v
1R
1L
f1/f2

Warto$¢ zadana f1 =~ Warto$¢ zadana f2
aktywna aktywna

Funkcje zaciskow Prawo/Stop, Lewo/Stop w przypadku
sterowania za pomoca ztacza RS-485 / fieldbus:

oba kierunki sg dostepne
0 zl CIG
E N
e — (2]
L |
- — tylko kierunek obrotéw w Prawo jest
x > CIG dostepny, _
‘ N (a wartosci zadane dla biegu w lewo
T prowadza do zatrzymania napedu
SRR
sl NN e — tylko kierunek obrotéw w Lewo jest
> clG dostepny,
N g wprowadzi¢ wartosci zadane dla
prawych obrotéw w celu zatrzymania
J — napedu
— Naped jest zablokowany lub zostanie
2000232971 3| |C|G zatrzymany
N 1 i}
T

®

[1] Zasilanie 24 VDC (zewnetrzne lub za pomocg opcji MLU..A / ML
[2] Prawo/Stop
[3] Lewo/Stop
[4] Przetgczenie wartosci zadanych f1/f2
[5] Komunikat stanu gotowosci (styk zamkniety = gotowy do pracy)
[6] Rezystor hamujacy BW..

(tylko dla napedu MOVIMOT® bez hamulca mechanicznego)

A)
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5.3  Ziacze wtykowe MOVIMOT®
5.3.1 Ziacza wtykowe AVT1, ASA3
Ponizszy rysunek przedstawia potgczenia opcjonalnych ztgcz wtykowych AVT1 i ASA3.
Mozliwe wersje:
*+ MM.../ASA3
« MM.../AVT1
*+ MM.../ASA3/AVT1

\_/’_/-/_\
MOVIMOT®
24V RS+ L RS- ® L|1 L|2 |_|3

Yy Y

Oono0

@ |

00000

L YYY X

6 7 8 9 10

323830155

5.3.2 Ziacze wtykowe AMAG6
Ponizszy rysunek przedstawia potgczenie opcjonalnego szybkoztgcza AMAG.
Mozliwa wersja:
« MM.../AMAG6

\_/,,A

MOVIMOT®

RS- L3
RS+ L1

24vj hLZ
(Og

) ¢
O
WSKAZOWKA

Dla wersji ze ztagczem wtykowym dostepne sa fabrycznie oba kierunki obrotow. W przy-
padku wybrania jednego zadanego kierunku obrotéw nalezy przestrzegac¢ wytycznych

1 z rozdziatu "Podtaczanie urzadzenia podstawowego MOVIMOT®, funkcje zaciskéw

Prawo/Stop, Lewo/Stop w przypadku sterowania za pomoca ztacza RS-485".

W,
DAL
~®
>
O)

0 0
Q. @
-h.l\J

o 9
—®

[ J

()

O

AMA6
323879563
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5.4 Pofaczenie miedzy MOVIMOT® i silnikiem w przypadku montazu
przysilnikowego
W przypadku montazu przysilnikowego (osadzanego) falownika MOVIMOT®, do pota-
czenia z silnikiem stosowany jest kabel prefabrykowany (przewdd hybrydowy).

Do potaczenia falownika MOVIMOT® z silnikiem wolno stosowaé wytgcznie przewod
hybrydowy firmy SEW-EURODRIVE.

Po stronie urzadzenia MOVIMOT® mozliwe sg nastepujace wyprowadzenia:
+ A: MM../P2.A/RO.A/APG4
+ B: MM../P2.A/RE.A/ALA4

Wyprowadzenie APG4, w zaleznosci od zastosowanego przewodu hybrydowego,
umozliwia nastepujace potaczenia z silnikiem:

Wersja A1 A2 A3 A4
MOVIMOT® APG4 APG4 APG4 APG4
Silnik Zaciski dlawikow |ASB4 APG4 1S

kablowych
Przewéd hybrydowy 01867423 0593076 6 01867415 08163251 A
patrz rozdziat "Przeglad 0816326 X A
potaczen pomiedzy 05932785 .
MOVIMOT® i silnikiem" 05937558 .
(— str. 34)

A1

A3

2000749067
[1] Podtaczenie poprzez zaciski
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Potaczenie miedzy MOVIMOT® i silnikiem w przypadku montazu przysilnikowego

Wyprowadzenie ALA4, w zaleznosci od zastosowanego przewodu hybrydowego, daje
nastepujace mozliwosci potaczen z silnikiem:

Wersja B1 B2
MOVIMOT® ALA4 ALA4
Silnik Dfawik kablowy/zaciski ASB4
Przewéd 0817948 4 0816 208 5
hybrydowy

[1] Podtaczenie poprzez zaciski
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5.4.1 Przeglad potaczen pomiedzy MOVIMOT® i silnikiem w przypadku montazu przysilnikowego

Falownik MOVIMOT® Wersja | Przewody hybrydowe Naped
MM../P2.A/RO.A/APG4 A1 Numer katalogowy: 0 186 742 3 Silniki tréjfazowe z dtawikiem
kablowym
= —
=1 D\
A2 Numer katalogowy: 0 593 076 6 Silniki tréjfazowe ze ztaczem
wtykowym ASB4
APG4
A3 Numer katalogowy: 0 186 741 5 Silniki tréjfazowe ze ztgczem
wtykowym APG4
A4 Numer katalogowy: 0 593 278 5 () Silniki tréjfazowe ze ztaczem
Numer katalogowy: 0 816 325 1 (A) wtykowym ISU4
Wielko$¢ DT71 — DT90
A4 Numer katalogowy: 0 593 755 8 (.\) Silniki tréjfazowe ze ztgczem
Numer katalogowy: 0 816 326 X (A) wtykowym ISU4
Wielkosé DV100
%ﬂ = ‘_45' ﬁ‘
MM../P2.A/RE.A/ALA4 B1 Numer katalogowy: 0 817 948 4 Silniki tréjfazowe z dtawikiem
kablowym
S
B2 Numer katalogowy: 0 816 208 5 Silniki tréjfazowe ze ztgczem

o

@

o

wtykowym ASB4

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D z silnikiem tréjfazowym DT/DV




Instalacja elektryczna
Potaczenie miedzy MOVIMOT® i silnikiem w przypadku montazu przysilnikowego

5.4.2 Podtaczenie przewodu hybrydowego

W ponizszej tabeli pokazano podigczenie zyt przewoddéw hybrydowych o numerach
katalogowych 0 186 742 3 i 0 817 948 4 wraz z przynaleznymi zaciskami do silnika

DT/DV:

Zacisk silnika DT/DV Kolor zyly / oznaczenie przewodu hybrydowego
U1 czarny / U1

V1 czarny / V1

w1 czarny / W1

4a czerwony /13

3a biaty / 14

5a niebieski / 15

1a czarny / 1

2a czarny / 2

Przytacze PE zielono/zotty + koncowka ekranu (ekran wewnetrzny)

Ponizsza ilustracja przedstawia sposob podigczenia przewodu hybrydowego do
skrzynki zaciskowej silnika DT/DV.

PE GNYE

u1 A w1 BK/W1
BK/V1
BK/U1

El
BU
RD BRI
WH | BRI
RS

BK/2
BK/1

G 1© O

O O O

2000865419
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5.5 Podlaczenie opcji MOVIMOT®
5.5.1 Podtaczenie opcji MLU11A / MLU21A

Informacje na temat montazu opcji MLU11A i MLU21A zawarto w rozdziale "Opcja
MLU11A /MLU21A / MLG..A" (— str. 17).

Ponizsza ilustracja przedstawia sposob podtaczenia opcji MLU11A i MLU21A:

YE(MLU11A), BN(MLU21A)

YE(MLU11A), BN(MLU21A)

MOVIMOT® - N
-
MLU11A
MLU21A
3
N
> g o|lal |
- CCIE 22
RD
BU

2000974859

5.5.2 Podlaczenie opcji MLU13A

Informacje na temat montazu opcji MLU13A zawarto w rozdziale "Opcja MLU13A"
(— str. 18).

Ponizszy rysunek przedstawia podigczanie opcji MLU13A:

MOVIMOT® o =
YE
YE
YE
MLU13A
BU
RD
’ >
Nl
> N ©|a +
Qﬁ HI3—CGE g 22

2000989707
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5.5.3 Podtaczenie opcji MLG..A

Informacje na temat montazu opcji MLG..A zawarto w rozdziale "Opcja MLU11A /
MLU21A / MLG..A" (— str. 17).

Ponizszy rysunek przedstawia podtgczanie opcji MLG..A:

YE (MLG11A), BN (MLG21A)

YE (MLG11A), BN (MLG21A)

MOVIMOT® ~

o3
MLG..A
> + 1
I 2 @

> Nl m|lal |+
4§ﬁ§95§§2&’r

Aol O 2
] @|m O O

2001083915
[11 Zwrdcié uwage na odblokowanie kierunku obrotéw.

Patrz rozdziat "Podtaczanie urzadzenia podstawowego MOVIMOT®" (— str. 30),
Funkcje zaciskéw Prawo/Stop, Lewo/Stop w przypadku sterowania za pomoca ztacza RS-485
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5.5.4 Podlaczenie opcji URM
Ponizszy rysunek przedstawia podigczanie opcji URM:

]
| MOVIMOT®

[ L1 |

L
URM =
| || BMG
13
14 RD
WH
15
> C Q| oo +
_ﬁxﬁm(j:;;%%r
BU
2001142155
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5.5.5 Podlaczenie Opcja BGM
Ponizszy rysunek przedstawia podigczanie opcji BGM:

T T e T

|
|
|
|
] -— N (Y)_}
s 4=
= MOVIMOT®
BGM [1]
Un * [ 80
|
BK BMG | [3]
Ue '[CBK 8
> \
7]
15__RD & [l 7 |
14 | WH ‘ C
BU
15 7§ ‘
> Nl ol 1|+
S = ||| 2
1
2 /

2001188491

[1]1 Ukfad sterowania hamulca BGM zamontowany w skrzynce zaciskowej
[2] Zewnetrzny rezystor hamujacy BW (przyporzadkowanie, patrz rozdziat "Dane techniczne")
[3] Zasilanie 24 VDC
[4] Prawo / stop
[5] Lewo / stop
Zwréci¢ uwage na odblokowanie kierunku obrotéw.
Patrz rozdziat "Podtaczanie urzgdzenia podstawowego MOVIMOT®" (— str. 30)
Funkcje zaciskéw Prawo/Stop, Lewo/Stop w przypadku sterowania za pomocg ziagcza RS-485
[6] Przetaczenie wartosci zadanych f1/f2
[7] Przekaznik hamulca
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5.5.6 Podlaczenie opcji MBG11A

Informacje na temat montazu opcji MBG11A zawarto w rozdziale "Opcja MBG11A"
(— str. 20).

Ponizszy rysunek przedstawia podtgczanie opcji MBG11A:

MOVIMOT®

MBG11A
> N ool 4| H
-'aﬁggsggﬁgr 3|2 g
(1]
1 24Vpe é
(2]

2034454283

[11 Zwrdci¢ uwage na odblokowanie kierunku obrotow.
Patrz rozdziat "Podtaczanie urzadzenia podstawowego MOVIMOT®" (— str. 30),
Funkcje zaciskdw Prawo/Stop, Lewo/Stop w przypadku sterowania za pomocg ztacza RS-485

[2] Metalowy dtawik kablowy EMC
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5.5.7 Podtaczenie opcji MWA21A

Informacje na temat montazu opcji MWA21A zawarto w rozdziale "Opcja MWA21A"
(— str. 21).

Ponizszy rysunek przedstawia podtgczanie opcji MWA21A:

L3

i
[ L1 ]

N 1 24Vpe
= MOVIMOT® MWA21A

1 24V
2 24V

_{
Cm—
6 10V |--—
[31{7 iy
_{
_{
e E—

[ 13 |
[ 14 ]
15
1
24V
ROy
L
f1/f2
K1a
K1b
RS-
RS+

I

>
P
P

(1]

(2] é (2] é

2034475403
[1] Zwrdci¢ uwage na odblokowanie kierunku obrotow.
Patrz rozdziat "Podtgczanie urzadzenia podstawowego MOVIMOT®" (— str. 30),
Funkcje zaciskow Prawo/Stop, Lewo/Stop w przypadku sterowania za pomocg ztagcza RS-485
[2] Metalowy dtawik kablowy EMC
[3] Potencjometr przy korzystaniu z napigcia referencyjnego 10 V [A]
lub bezpotencjatowego sygnatu analogowego [B]
< 6 10V]j+~— «
- — 7 . ™
[A] $| B g T g
= 9 1 H =
10 L
324089483

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D z silnikiem tréjfazowym DT/DV 41




42

Instalacja elektryczna
Podtaczenie Master RS-485

5.6 Podfaczenie Master RS-485
Ponizszy rysunek przedstawia podtgczanie Master RS-485:

HHE
— MOVIMOT® RS-485

Busmaster
(SPS / PLC)
> |CICIY slelpE RS-485
olzlw | pSbotot 1 =
— = —

(3] (i) ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, é

[ ——
24 Vpe

2034551691

[1] Zwréci¢ uwage na odblokowanie kierunku obrotow.
Patrz rozdziat "Podtgczanie urzadzenia podstawowego MOVIMOT®" (— str. 30),
Funkcje zaciskéw Prawo/Stop, Lewo/Stop w przypadku sterowania za pomocg ztacza RS-485

[2] Metalowy dtawik kablowy EMC
[3] Wyréwnanie potencjatow MOVIMOT® / RS-485-Master
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6
6.1

Uruchomienie (‘“@
@

Uruchomienie
Wazne wskazéwki dotyczace uruchomienia

A ZAGROZENIE!

Przed zdjeciem /zatozeniem falownika MOVIMOT®, nalezy odtaczy¢ go od sieci. Nie-
bezpieczne napiecia mogg utrzymywac sie w urzgdzeniu jeszcze przez minute po
odtaczeniu go od sieci.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pradem.
+ Odtaczyé naped MOVIMOT® od napiecia za pomocg odpowiedniego zewnetrznego
urzadzenia odigczajgcego i zabezpieczy¢ je przed niezamierzonym podtgczeniem

zasilania.
* Nastepnie odczekaé co najmniej 1 minute.

Powierzchnie urzadzenia MOVIMOT® i zewnetrznych opcji, np. rezystora hamujacego
(w szczegolnosci radiatora), mogg nagrzewac sie w trakcie eksploatacji do wysokich
temperatur.

Niebezpieczenstwo poparzenia.
* Naped MOVIMOT® oraz zewnetrzne opcje wolno dotyka¢ dopiero po ich ostygnieciu.

WSKAZOWKI

* Przed uruchomieniem zdja¢ ostone z diody statusowej LED.

* Przed uruchomieniem nalezy $ciagna¢ folie ochronng z tabliczek znamionowych.

* Nalezy sprawdzi¢, czy wszystkie pokrywy ochronne zamontowane zostaty we wias-
ciwy sposob.

» Dla stycznika sieciowego K11 nalezy zachowaé minimalny czas wytaczenia ok. 2 sek.
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C &9,

@ Opis elementéw sterujacych

6.2 Opis elementow sterujacych

6.2.1 Potencjometr wartosci zadanych

f1

W zaleznosci od trybu pracy falownika MOVIMOT®, potencjometr f1 spetnia rézne

funkcje:

e Sterowanie binarne:

» Sterowanie poprzez

ztagcze RS-485:

[1] Pozycja potencjometru

STOP!

6.2.2 Przelacznik 2

Ustawienie warto$ci zadanej f1
(wybor poprzez zacisk f1/f2 = "0")

Ustawienie czestotliwosci maksymalne;j ks

f[Hz] 100%

751

50 1

251

329413003

Stopien ochrony opisany w danych technicznych zachowany bedzie tylko woéwczas,
jesli zaslepka gwintowana potencjometru wartosci zadanych oraz zaslepka ztgcza
diagnostycznego X50 zostaty prawidtowo zamontowane.

W przypadku nieprawidtowego montazu zaslepek gwintowanych moze dojs¢ do uszko-
dzenia falownika MOVIMOT®.

» Wkreci¢ zaslepke gwintowang potencjometru wartosci zadanej f1 wraz z uszczelka.

W zaleznosci od trybu pracy falownika MOVIMOT®, przetacznik f2 spetnia rézne

funkcje:

e Sterowanie binarne:

« Sterowanie poprzez

ztacze RS-485:

Ustawienie warto$ci zadanej f2
(wybor poprzez zacisk f1/f2 = "1")

Ustawienie czestotliwosci minimalnej fin

6.2.3 Przetacznik t1

Przetacznik 2
Pozycja przetacznika 0 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Wartos¢ zadana f2 [Hz] 5 10 | 15 | 20 | 25 35 50 60 | 70 | 100
Czestotliwosé 2 7 10 | 12 | 15 | 20 25 30 | 35 | 40
minimalna [Hz]
Przetacznik t1 stuzy do ustawiania przyspieszenia napedu MOVIMOT®.
NGY Czas rampy odnosi sie do skoku wartosci zadanej o 1500 min™' (50 Hz).
|
Przetacznik t1
Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 9 10
o Czas rampy t1 [s] 0,1 0,2 0,3 0,5 0,7 7 10
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6.2.4 Przetacznik DIP S1i S2

@7

626648587

Przelacznik DIP S1:

s1 1. 2 3 4 5 6 7 8
Znaczenie Kodowanie Ochrona Stopien Czestotliwos¢ Tlumienie

binarne silnika mocy silnika PWM biegu
Adres urzadzenia jatowego
RS-485
20 21| 22 | 28
Silnik jeden Zmienny
ON 1 1 1 1 Wyt rozmiar (16, 8, 4 kHz) Wh.
mniejszy
OFF 0 0 0 o0 Wi. Dopasowany 4 kHz Wyt
silnik
Przetacznik DIP S2
S2 1 2 3 4 5 6 7 8
Znaczenie Typ silnika Zwalnianie Tryb pracy Kontrola Funkcje dodatkowe
hamulca predkosci kodowania binarnego
bez obrotowej 0 1 2 3
Zezwolenie 2 2 2 2
Silnik

ON SEwDz" Wit u/f Wt 1 1 1 1
OFF Silnik IEC Wyt VFC Wyt. 0 0 0 0

1) dostepny tylko w Brazylii

STOP!

Przestawi¢ przetacznik DIP przy uzyciu odpowiedniego narzedzia, np. srubokreta pta-
skiego z kohcowka o szerokosci < 3 mm.

Sita, jakg mozna uzy¢ do aktywac;ji przetacznika DIP, nie moze przekroczy¢ 5 N.
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6.3 Opis przetacznikow DIP S1
6.3.1 Przetaczniki DIP S1/1 — S1/4
Wybér adresu RS-485 urzadzenia MOVIMOT® poprzez kodowanie binarne

(LD 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 M 12 13 14 15
dziesietny
S1/1 - x - /x - x - 'x - x - x - x - x
s1/2 - - X X - - /X x - - /x x - - x x
s1/3 - - - - X X X x - - - - Ix x x x
s1/4 - - - - - - - -]/x x x X x x x x
X =ON
- =OFF

W zaleznosci od sposobu sterowania falownika MOVIMOT®, ustawic¢ nastepujacy

adres:

Sterowanie Adres RS-485
Sterowanie binarne 0

Poprzez klawiature (MLG..A, MBG..A) 1

Poprzez ztacze fieldbus (MF..) 1

Poprzez MOVIFIT® MC (MTM..) 1

Poprzez ztacze magistrali polowej ze zintegrowanym sterowaniem (MQ..) 1do 15
Poprzez ztacze RS-485-Master 1do 15

6.3.2 Przelacznik DIP S1/5
Ochrona silnika zataczona /wytaczona

W przypadku montazu przysilnikowego (osadzanego) falownika MOVIMOT® nalezy
odtaczyé¢ funkcje ochrony silnika.

Aby zagwarantowa¢ mimo to poprawng ochrone silnika, nalezy zamontowa¢ czujnik TH
(bimetalowy czujnik temperaturowy). W przypadku osiagniecia znamionowej tempera-
tury, czujnik TH otwiera obwéd pradowy czujnika (patrz w podreczniku do rozdzielacza
polowego).
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6.3.3 Przetacznik DIP S1/6
Silnik jeden rozmiar mniejszy

Przetacznik DIP umozliwia aktywacje funkcji przyporzadkowania urzadzenia
MOVIMOT® do silnika jeden rozmiar mniejszego. Moc znamionowa urzadzenia
pozostaje bez zmian.

Stosowanie silnika 0 mniejszej mocy moze doprowadzi¢ do zwiekszenia mozliwosci
przecigzania napedu, gdyz urzadzenie MOVIMOT® z perspektywy pracy silnika, jest
o jeden stopien mocy wyzej. Przez krotki czas moze by¢ osiggniete wyzsze nateze-
nie pradu, w wyniku czego wystapi wyzszy moment.

Zadaniem przetgcznika S1/6 jest krotkotrwate wykorzystanie momentu szczytowego
silnika. Granica pradu dla danego urzadzenia jest zawsze taka sama, niezaleznie od
potozenia przetacznika. Funkcja ochrony silnika dopasowywana jest w zaleznosci od
potozenia przetgcznika.

W trybie pracy z S1/6 = "ON" nie jest mozliwe zabezpieczenie przed przejsciem
silnika w niestabilng czes¢ charakterystyki M(f).

MOVIMOT® Przyporzadkowany silnik 230/400 V, 50 Hz

Falownik 266 / 460 V, 60 Hz

il b R $1/6 = OFF $1/6 = ON

380 — 500 V A A A A
MMO03D-503-00 DT71D4 DR63L4" DR63L4") -
MMO05D-503-00 DT80K4 DT71D4 DT71D4 DFR63L4")
MMO07D-503-00 DT80N4 DT80K4 DT80K4 DT71D4
MM11D-503-00 DT90S4 DT80N4 DT80N4 DT80K4
MM15D-503-00 DT90L4 DT90S4 DT90S4 DT80N4
MM22D-503-00 DV100M4 DT90L4 DT90L4 DT90S4
MM30D-503-00 DV100L4 DV100M4 DV100M4 DT90L4
MMA40D-503-00 - DV100L4 DV100L4 DV100M4

MOVIMOT® Przyporzadkowany silnik 230/460V, 60 Hz L ./ \
Falownik

MM..D-233-00 S1/6 = OFF S1/6 = ON
200 — 240 V AKX AKX
MMO03D-233-00 DT71D4 DR63L4"
MM05D-233-00 DT80K4 DT71D4
MM07D-233-00 DT80N4 DT80K4
MM11D-233-00 DT90S4 DT80N4
MM15D-233-00 DT90L4 DT90S4
MM22D-233-00 DV100M4 DT90L4

1) mozliwe tylko przy montazu osadzanym
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6.3.4 Przetacznik DIP S1/7

6.3.5

Ustawienie maksymalnej czestotliwosci PWM

* W przypadku ustawienia przetagcznika DIP S1/7 = "OFF", urzadzenie MOVIMOT®
bedzie pracowac z czestotliwoscig PWM 4 kHz.

* 'W przypadku ustawienia przetgcznika DIP S1/7 = "ON", urzadzenie MOVIMOT®
bedzie pracowac¢ z czestotliwoscia PWM 16 kHz (niskoszumowa) i przetaczagé,
w zaleznosci od temperatury radiatora i obcigzenia falownika, stopniowo na
mniejsze czestotliwosci.

Przetacznik DIP $1/8

Tlumienie drgan podczas pracy jalowej (S1/8 = "ON")

W przypadku ustawienia przetgcznika DIP S1/8, funkcja ta redukuje drgania rezonan-
sowe podczas biegu jatowego.

6.4 Opis przetacznikéw DIP S2

6.4.1

6.4.2

Funkcja przy
sterowaniu
binarnym

Przetacznik DIP S2/1

Typ silnika
* Przy silnikach IEC i NEMA, przetgcznik DIP S2/1 musi by¢ zawsze w pozycji "OFF".

* Przy silnikach DZ z napieciem znamionowym 220/380 V, 60 Hz (dostepne tylko
w Brazylii) przetgcznik DIP musi by¢ zawsze w pozycji "ON".

Przetacznik DIP S2/2

Zwalnianie hamulca bez zezwolenia

W przypadku aktywnego przetacznika S2/2 = "ON" mozliwe jest zwalnianie hamulca
réwniez wtedy, gdy wystepuje brak zezwolenia pracy dla napedu.

W przypadku zastosowan dzwignicowych, funkcja ta nie daje efektu.

W przypadku sterowania binarnego, hamulec moze by¢ zwalniany poprzez sygnat na
zacisku f1/f2 jesli spetnione zostang nastepujace zatozenia:

Stan zaciskow Stan Stan btedu Funkcja hamulca
R() L) £1/f2 zezwolenia
""" "o" "0" Zezwolenie dla | Brak btedu Hamulec sterowany jest
"o" " urzadzenia urzadzenia poprzez MOVIMOT™,
Wartos¢ zadana f1
" "o" " Zezwolenie dla | Brak btedu Hamulec sterowany jest
"o" " urzadzenia urzadzenia poprzez MOVIMOT™,
warto$¢ zadana 2
""" " "0" Brak zezwolenia | Brak btedu Hamulec jest zamkniety
"o" "o" dla urzadzenia urzadzenia
" " " Brak zezwolenia | Brak btedu Hamulec jest zamknigty
dla urzadzenia urzadzenia
"0" "o" " Brak Brak btedu Zwolnienie hamulca bez
zezwolenia urzadzenia zezwolenia
dla urzadzenia
Mozliwe sg wszystkie stany Brak zezwolenia | Bftedu urzadzenia = Hamulec jest zamkniety
dla urzadzenia
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W przypadku sterowania poprzez RS-485, otwarcie hamulca nastepuje poprzez stowo
sterujgce.

MOVIMOT®
PO

| Po1 | pPo2 |  PO3

[ en [ P2 | p3

-t Pl

329547915

PO = Wyjsciowe dane procesowe Pl = Wejsciowe dane procesowe
PO1 = Stowo sterujace P11 = Stowo statusowe 1
PO2 = Predko$¢ obrotowa [%] PI2 = Prad wyjsciowy
PO3 = Rampa PI3 = Stowo statusowe 2
DO = Wyjscia cyfrowe DI = Wejscia cyfrowe

Ustawienie bitu 8 dla stowa sterujagcego umozliwia zwalnianie hamulca przy nastepuja-
cych zatozeniach:

Bazowy blok sterujacy

15 114 |13 |12 |11 [10 | 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
Stowo sterujace
Bit | Bit nie e = "1 10" = zezwolenie
nie dostepne” waqn | wouw | dOs- nie dostepne” w przeciwnym wypadku
9 8 " 1) [Reset :
epne zatrzymanie

Wirtualne zaciski do zwalniania hamulca bez zezwolenia
dla napedu

Zamkniecie wirtualnego zacisku dla hamulca i zabloko-
wanie stopnia wyjsciowego poleceniem "Stop"

1) zalecenie dla wszystkich nieobsadzonych bitéw = "0"

Stan Stan btedu Stan 8 bit w stowie Funkcja hamulca
zezwolenia sterujagcym

Urzadzenie jest Brak btedu urzadzenia / "0" Hamulec sterowany jest
odblokowane brak Timeout komunikacji poprzez MOVIMOT
Urzadzenie jest Brak btedu urzadzenia / """ Hamulec sterowany jest
odblokowane brak Timeout komunikacji poprzez MOVIMOT
Brak zezwolenia Brak bfedu urzadzenia / "0" Hamulec zamkniegty

dla urzadzenia brak Timeout komunikacji

Brak zezwolenia Brak btedu urzadzenia / " Zwolnienie hamulca bez
dla urzadzenia brak Timeout komunikacji zezwolenia

Brak zezwolenia Bfad urzadzenia / "1" lub "0" Hamulec zamkniety

dla urzadzenia Timeout komunikacji
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Wybér wartosci Wybér wartosci zadanej przy sterowaniu binarnym w zaleznosci od stanu zacisku f1/f2:

zadanej przy . : >

sterowaniu Stan zezwolenia | Zacisk f1/f2 Aktywna wartos¢ zadana

binarnym Urzadzenie jest Zacisk f1/f2 ="0" Potencjometr wartos$ci zadanych f1 aktywny
odblokowane
Urzadzenie jest Zacisk f1/f2="1" Potencjometr wartosci zadanych 2 aktywny
odblokowane

Reakcje Przy urzgdzeniu nie gotowym do pracy, hamulec jest zawsze zamkniety, niezaleznie od

w przypadku pozycji zacisku f1/f2 lub bit 8 w stowie sterujgcym.

urzgdzenia

niegotowego

do pracy

Wskazanie Dioda statusowa LED pulsuje periodycznie szybko (t,: t,y = 100 ms : 300ms), w przy-

diody LED padku gdy hamulec zostat zwolniony. Taki stan odnosi sie zaréwno do sterowania binar-

nego, jak i sterowania poprzez RS-485.
6.4.3 Przelacznik DIP S2/3

6.4.4

6.4.5

Tryb pracy
* Przetgcznik DIP S2/3 = "OFF": Tryb VFC dla 4-biegunowych silnikéw
* Przelgcznik DIP S2/3 ="ON": Tryb U/f zarezerwowany dla szczegoélnych przypadkéw

Przelacznik DIP S2/4
Kontrola predkosci obrotowej

» Kontrola predkosci obrotowej (S2/4 = "ON") stuzy jako ochrona napedu w przypadku
wystgpienia blokady.

* W przypadku gdy naped z uaktywniong kontrolg predkosci obrotowej (S2/4 = "ON"
zatgczony jest na granicy pradu dtuzej niz 1 sekunde, wéwczas falownik MOVIMOT
zasygnalizuje biad kontroli predkosci obrotowej. Dioda statusowa LED falownika
MOVIMOT® sygnalizuje bfad, pulsujac na czerwono (ty; : t,y =600 ms: 600 ms, kod
btedu 08). Btad ten wystepuje tylko wtedy, gdy granica pradu osiggnieta bedzie przez
przerywania przez czas opoznienia.

Przetaczniki DIP S2/5 — S2/8
Funkcje dodatkowe

+ Kodowanie binarne przetacznikow DIP S2/5 do S2/8 pozwala na aktywowanie
funkcji dodatkowych.

+ Dostepne funkcje dodatkowe aktywowane sg w nastepujacy sposob:

Wartos¢ 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15
dziesietna
S2/5 - X - X - X - X - X - X - X - X
S2/6 - - X X - - X X - - X X - - X X
S2/7 - - - - X X X X - - - - X X X X
S2/8 - - - - - - - - X X | X X | X X | X X
X =ON
- =OFF

* Przeglad wszystkich funkcji dodatkowych zawarto w rozdziale "Mozliwosci wyboru
funkcji dodatkowych" (— str. 51).
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6.5 Mozliwosci wyboru funkcji dodatkowych MM..D-503-00
6.5.1 Zestawienie mozliwych do wyboru funkcji dodatkowych
Wartos¢ @ Opis skrécony Przewidziany tryb pracy Opis
dzie-
sietna
Sterowanie poprzez | Sterowanie
zlacze RS-485 binarne
0 Funkcjonalno$¢ podstawowa, nie wybrano dodatkowej funkcji X X -
MOVIMOT® z przedtuzonymi czasami rampy X X (— str. 52)
® . .
2 MOVIMOT™ z regl_JIowanym ograniczeniem pradu X X (— str. 52)
(przy przekroczeniu sygnalizowany jest btad)
| S . :
3 MO\_/I_MOI z regulowr_amym ograniczeniem pradu X X (- str. 53)
(mozliwos$¢ przetaczania poprzez zaciski f1/f2)
4 MOVIMOT® z parametryzacjg przez BUS X - (— str. 55)
5 MOVIMOT® z ochrong silnika poprzez TH X - (— str. 57)
6 MOVIMOT® z maksymalng czestotliwoscia PWM 8 kHz X X (— str. 58)
7 MOVIMOT® z szybkim rozruchem/ zatrzymaniem X X (— str. 59)
8 MOVIMOT® z minimalng czestotliwoscig 0 Hz X X (— str. 61)
9 MOVIMOT® do zastosowan dzwignicowych X X (— str. 62)
10 MOVIMOT® z czestotliwoscig minimalng 0 Hz i zredukowanym
S e X X (— str. 65)
momentem obrotowym przy niskich czestotliwosciach
1" Kontrola zaniku sieci i fazy zdeaktywowana X X (— str. 66)
| s : ' -
12 I\/_IO_VIMOT z funkcjg szybkiego rozruchu/ zatrzymania i ochrong X X (- str. 66)
silnika poprzez TH
13 MOVIMOT® z rozszerzong kontrolg predkosci obrotowe; X X (— str. 69)
14 MOVIMOT® z dezaktywowana kompensacjg poslizgu X X (—str. 73)
15 Nie dostepne - — —
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6.5.2 Funkcja dodatkowa 1
MOVIMOT® z przedtuzonymi czasami rampy

329690891

Opis funkcji * Istnieje mozliwos¢ ustawienia czasu ramp do 40 s.
* W przypadku sterowania poprzez RS-485, z wykorzystaniem 3 danych proceso-
wych, mozna przesytaé czas rampy maksymalnie do 40 sek.

Zmienione
czasy ramp

Przetacznik t1

Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Czas rampy t1 [s] 0,1 0,2 0,3 0,5 0,7 1 20 25 30 35 40

= odpowiada ustawieniom standardowym

= zmienione czasy rampy

6.5.3 Funkcja dodatkowa 2

MOVIMOT® z regulowanym ograniczeniem pradu (przy przekroczeniu sygnalizo-
wany jest btad)

ON

m

]

5 6 7 8
S2

329877131

Opis funkcji * Poprzez przetacznik f2 mozliwe jest ustawienie granicy pradu.
»  Wartos¢ zadana f2 (przy sterowaniu binarnym) oraz czestotliwo$¢ minimalna (przy
sterowaniu poprzez RS-485) sg wartosciami statymi i niezmienianymi:
— Wartos$¢ zadana f2: 5Hz
— Czestotliwo$¢ minimalna: 2 Hz
* Funkcja kontroli jest skuteczna powyzej 15 Hz. Jezeli naped pracuje dtuzej niz
500 ms na granicy pradu, urzadzenie przetgcza sie w stan wskazania btedu (btad

44). Dioda statusowa LED zacznie sygnalizowa¢ ten stan szybkim pulsowaniem
w kolorze czerwonym.

Nastawne
granice pradu

Przetacznik 2
|2 Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
o] Imaks [%6] Z Iy 90 95 100 | 105 110 | 115 120 | 130 140 150 @160
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6.5.4 Funkcja dodatkowa 3

MOVIMOT® z regulowanym ograniczeniem pradu (mozliwos¢ przetaczania
poprzez zacisk f1/f2), w przypadku przekroczenia wartosci - redukcja czestotliwo-

Sci
ain
5 6 7 8
S2
329910539
Opis funkcji Poprzez przetacznik f2 mozliwe jest ustawienie ograniczenia pradu. Poprzez zaciski

wejscia binarnego f1/f2 mozliwe jest przetaczanie miedzy maksymalng granica pradu
i ustawionym za pomoca przetacznika f2 ograniczeniem pradu.

Reakcja przy * W przypadku osiggniecia granicy pradu, urzadzenie redukuje czestotliwo$¢ poprzez
osiggnieciu granicy funkcje ograniczenia pradu a w razie potrzeby zatrzymuje rampe, aby uniemozliwi¢
pradu wzrost pradu.

» Jedli urzadzenie osiggnie graniczng warto$¢ pradu, wtedy stan urzadzenia sygnali-
zowany jest za pomocg szybko pulsujacej zielonej diody statusowej LED.

Wewnatrz- * Nie ma mozliwosci przetgczania za pomoca zaciskow pomiedzy wartoscig zadang f1
systemowe i wartoscig zadang f2 w trybie sterowania binarnego, badz regulacji czestotliwosci
wartosci dla minimalnej w trybie sterowania poprzez RS-485.

wartosci zadanej « W przypadku sterowania poprzez RS-485, czestotliwos¢ minimalna ustawiona jest
f2/ czestotliwosci na statg warto$é 2 Hz.

minimalnej

Nastawne

ranice pradu
g pra Przetacznik 2

Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Imaks [%] Z Iy 60 70 80 90 100 | 110 120 | 130 140 | 150 160

Wybor granic

pradu poprzez
zaciski wejscia
binarnego f1/f2

f1/f2 ="0" Domyslna granica pradu jest aktywna.

f1/f2 ="1" Ustawione poprzez przefacznik f2 ograniczenie pradu jest
= ¢ G & aktywne.
N x-|= Przetaczenie moze nastgpi¢ sie rowniez przy odblokowanym
Y urzadzeniu.
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Oddziatywanie na Poprzez wybranie nizszej granicy pradu, analiza charakterystyki granicy pradu prze-
charakterystyke biega ze statym wspétczynnikiem.
pradowg

Silnik potaczony w gwiazde

Imax / In [%]
200
160 ]
2] \
50 ‘
0 50 100 f[Hz]

331979659

[1] Charakterystyka granicy prady dla funkcji standardowej
[2] Zredukowana charakterystyka granicy pradu dla funkcji dodatkowej 3 i zaciskow f1/f2 = "1"

Silnik potaczony w tréjkat

Imax / In [%]

200

160 ul

(2]

|
1
1
|
|
|
100 |
|
1
1
|
|
1

50

0 50 87 100 f[Hz]

332087051

[1] Charakterystyka granicy prady dla funkcji standardowej
[2] Zredukowana charakterystyka granicy pradu dla funkcji dodatkowej 3 i zaciskow f1/f2 = "1"
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6.5.5 Funkcja dodatkowa 4
MOVIMOT® z parametryzacja przez BUS

.
osre
S2
329944715
WSKAZOWKI
® Przy aktywac;ji funkcji dodatkowej 4, dostepna jest tylko ograniczona ilo$¢ parametréw.
1 Funkcja dodatkowa 4 przeznaczona jest wytgcznie dla sterowania poprzez zigcze
RS-485, w potaczeniu ze ztgczami fieldbus MQ.. i zintegrowanym sterowaniem.
Dalsze informacje umieszczone sg w ponizszych podrecznikach SEW-EURODRIVE:
» Ztacza, rozdzielacze polowe PROFIBUS
» Ztacza, rozdzielacze polowe InterBus
* Ztacza, rozdzielacze polowe DeviceNet/CANopen
Opis funkcji Potencjometr f1 oraz przetaczniki 2 i t1 zostang zdeaktywowane. MOVIMOT® ignoruje
ustawienia dla potencjometru i przetgcznikéw. MOVIMOT® kontynuuje odczyt pozyciji
przetacznikow DIP. Funkcje wybrane przy uzyciu przetagcznika DIP nie mogg zostac
zmienione przez magistrale.
Schemat
zasadniczy
UWS21B
oY= ) F
USB11A
PC +
MOVITOOLS ®
(1] o ®®@®
DesfceNet FEBET CANopen Q_Q | na.
2]
RS-485
® o
\
MOVIMOT®
332132107
[1] Fieldbus

[2] Ztacze diagnostyczne
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Zmiana Po otwarciu MOVITOOLS®/Shell dostepne sa nastepujace parametry. Mogg one by¢
parametrow zmieniane i zapisywane w urzadzeniu.
w M.O VITOQLS® Nazwa Zakres Index Numer Rozdzielczos¢
MotionStudio e

Rampa rozpedowa 0,1-1-2000[s] | 8807 130 01s—-1s: 0,01

1s-10s: 0,1
Rampa hamujaca 0,1-1-2000[s] | 8808 131 10s-100s: 1
100 s — 2000 s: 10
Czestotliwos¢ minimalna 2 -100 [Hz] 8899 305 0,1
ﬁi‘;‘f‘smt""‘lméﬁ 2100 [Hz] 8900 306 0.1
ymalna

Granica pradu 60 — 160 [%] 8518 303 1

Czas podmagnesowania 0-0,4-2]s] 8526 323 0,001

Czas rozmagnesowania 0-0,2-2]Js] 8585 732 0,001

Blokada parametrow Wt/ Wyt 8595 803 -

Ustawienie fabryczne 0/2 8594 802 -

Czas opoéznienia

Kontrola predkosci 0,1-1-10,0[s] | 8558 501 0,1

obrotowej

Czas otwarcia hamulca 0-2][s] 8749 731 0,001

Kompensacja pos’lizguz) 0-500 [min'1] 8527 324 0,2

Ustawienia fabryczne = pogrubione

1) Przyktad: Czestotliwos¢ maksymalna = 60 Hz
Warto$¢ zadana magistrali = 10 %
Wartos¢ zadana czestotliwosci = 6 Hz
2) Przy zmianie ustawien funkcji dodatkowej, warto$¢ zostanie ustawiona na znamionowa warto$¢ poslizgu
silnika.

» Ustawienia fabryczne zostang uaktywnione, gdy tylko aktywowana zostanie poprzez
przetacznik DIP funkcja dodatkowa 4. Jesli wybrana poprzez przetgcznik DIP funkcja
dodatkowa po odtgczeniu napiecia roboczego 24 V pozostanie niezmieniona, to po
ponownym wigczeniu wykorzystane zostang ostatnie, wazne wartosci z EEPROM.

* Czestotliwos¢ rozruchu ustawiona jest na statg warto$¢ 0,5 Hz, a czestotliwosc
zatrzymania na 3 Hz.

* W przypadku, gdy ustawiona wartos¢ zadana badz czestotliwosé maksymalna
bedzie mniejsza od ustawionej czestotliwosci minimalnej, aktywna pozostanie cze-
stotliwos¢ minimalna.

+ Parametry analizowane sg tylko w przypadku tej funkcji dodatkowe;j.
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6.5.6 Funkcja dodatkowa 5

Ochrona silnika MOVIMOT® poprzez TH

ON

@7

329992459

WSKAZOWKA

Funkcja dodatkowa przeznaczona jest wylgcznie do sterowania poprzez zigcze
RS-485, w potaczeniu z montazem przysilnikowym (osadzanym) falownika

MOVIMOT®.

Opis funkcji

Funkcje w potaczeniu ze ztagczami polowymi MF.. i MQ..:

* Funkcja dodatkowa 5 generuje przy otwarciu obu zaciskéw kierunku obrotow bitgd 84

(przekroczenie temperatury silnika)

« W polaczeniu z montazem przysilnikowym (osadzanym) falownika MOVIMOT®,
zaciski kierunku obrotéw przy nadwyzce temperatury silnika ustawiane sg przez

czujnik TH na "0".

* Wskazanie btedu 84 sygnalizowane jest pulsujaca diodg statusowg LED na urzadze-

niu MOVIMOT®.,

+  Wygenerowany btad 84 przenoszony jest réwniez przez magistrale fieldbus.

Funkcje z wykorzystaniem ztacz polowych MQ..:

» Parametryzacja magistrali urzadzenia MOVIMOT® zgodnie z funkcjg dodatkowg 4

(— str. 55).

Funkcje z wykorzystaniem ztacz polowych MF..:

» Potencjometr f1 oraz przetagcznik f2 i t1 zostang zdeaktywowane; obowigzujg naste-

pujace wartosci:

Nazwa Wartos¢

Rampa rozpedowa 1[s]

Rampa hamujaca 1[s]

Czestotliwo$¢ minimalna 2 [HZ]

Maksymalna czestotliwos¢ 100 [Hz]

Granica pradu Domysina granica pradu
Czas podmagnesowania 0,4 [s]

Czas rozmagnesowania 0,2 [s]

Czas opodznienia kontroli predkosci obrotowej | 1 [s]

Czas otwarcia hamulca 0 [s]

Kompensacja poslizgu

Warto$¢ znamionowa poslizgu silnika
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Warunki Btad 84 "Przekroczenie temperatury silnika" zadziata, jesli zaistniejg wszystkie poniz-
wystapienia sze warunki:
btedu 84 » Standardowa funkcja ochrony silnika urzadzenia MOVIMOT® zostanie zdeaktywo-

wana za pomoca przetacznika DIP S1/5 = "ON".

» Zaciski obrotu kierunkow zostang potaczone z 24 V poprzez czujnik TH, zgodnie
Z ponizszym schematem.

W przypadku rozdzielacza W przypadku montazu
polowego: przysilnikowego
z opcja P2.A:
E |:'_: |
TH TH

332178315 482161291

* W wyniku przekroczenia temperatury silnika zadziata czujnik TH (tym samym niedo-
stepne sg oba zaciski kierunku obrotow).

« Napiecie sieciowe jest wigczone.

WSKAZOWKA
° Jesli do falownika MOVIMOT® podtgczone zostato tylko napiecie 24 V, wéwczas nie
1 wystapi btad.

6.5.7 Funkcja dodatkowa 6
MOVIMOT® z maksymalna czestotliwoscia PWM 8 kHz

T

5 6 7 8
S2

330028171

Opis funkcji * Funkcja dodatkowa redukuje poprzez przetacznik DIP S1/7 maksymalne ustawienie
czestotliwosci PWM z 16 kHz na 8 kHz.

* W przypadku ustawienia przetacznika DIP S1/7 = "ON", urzadzenie pracuje z cze-
stotliwoscia PWM 8 kHz i przetacza w zaleznosci od temperatury radiatora
z powrotem na czestotliwos¢ 4 kHz.

S1/7 S1/7
bez funkcji dodatkowej 6 z funkcja dodatkowa 6
ON Zmienna czestotliwos¢ PWM Zmienna czestotliwosé¢ PWM
16, 8, 4 kHz 8,4 kHz
OFF Czestotliwos¢ PWM 4 kHz Czestotliwos¢ PWM 4 kHz
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6.5.8 Funkcja dodatkowa 7

Opis funkcji

Tryb pracy

Mechaniczny hamulec
sterowany przez...

Funkcja przekaznika

Sterowanie
poprzez ztgcze
RS-485

MOVIMOT® z szybkim rozruchem/zatrzymaniem

“T'T]

5 6 7 8
S2

330064651

+ Czas podmagnesowania wynosi 0 sek.

* Po odblokowaniu napedu nie jest przeprowadzane magnesowanie wstepne. Jest to
konieczne, aby jak najszybciej rozpocza¢ przyspieszanie z rampg wartosci zada-
nych.

» Dalsze zachowanie sie urzgdzenia MOVIMOT ® zalezne jest od trybu pracy i od tego
czy podtaczony jest hamulec mechaniczny.

Funkcja dodatkowa 7
Szybki rozruch/ zatrzymanie

v v

Sterowanie Sterowanie poprzez
binarne ztacze RS-485
! } ¢ !

® ...Wyjscie ...Wyjscie
~-MOVIMOT przekaznika - MOVIMOT® przekaznika
Przekaznik syg- Przekaznik Przekaznik syg- Przekaznik

nalizacyjny stanu hamulca nalizacyjny hamulca
gotowosci (— str. 74) Istanu gotowosci (— str. 74)

Mechaniczny hamulec sterowany poprzez MOVIMOT®:

» Do zaciskéw 13, 14 15 na plytce przytaczeniowej urzgdzenia MOVIMOT® podtaczo-
na jest cewka hamulca mechanicznego.

+ Dodana zostanie nowa funkcja "Blokowanie hamulca przy rampie hamujacej". Bit 9
w stowie sterujgcym jest uzyty dla tej funkcji jako wirtualny zacisk, zgodnie z profilem
MOVILINK®.

+ Gdy tylko bit 9 zostanie zatgczony w trakcie hamowania z rampa, urzadzenie
MOVIMOT® zamyka hamulec i blokuje stopien wyjsciowy.

+ W przypadku, gdy czestotliwosé pracy silnika jest mniejsza od czestotliwo$ci zatrzy-
mania, hamulec zostanie zamkniety niezaleznie od stanu bitu 9.

* Przekaznik zatgczany jest jako przekaznik sygnalizacyjny stanu gotowosci (funkcja
standardowa).
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Mechaniczny hamulec sterowany przez wyjscie przekaznika:

Do zaciskow 13 i 15 na ptytce przytaczeniowej urzadzenia MOVIMOT® nalezy pod-
taczy¢ rezystor hamujacy (BW..). Zacisk 14 nie jest obsadzany.

Przekaznik dziata na zasadzie przekaznika sterowania hamulca. Funkcja komuni-
katu stanu gotowo$ci jest tym samym nie dostepna.

Nalezy koniecznie przestrzegac wytycznych z rozdziatu "Korzystanie z wyj$cia prze-
kaznika dla funkcji dodatkowych 7, 9, 12 i 13" (— str. 74).

A ZAGROZENIE!

W przypadku btednego ustawienia przetgcznikéw DIP S2/5 — S2/8 moze dojs¢ do zwol-
nienia hamulca.

W przypadku nieprzestrzegania wytycznych z rozdziatu "Korzystanie z wyjscia prze-
kaznika dla funkcji dodatkowych 7, 9, 12 i 13" (— str. 74) istnieje niebezpieczenstwo
) | zmiazdzenia cze$ci ciata w wyniku niezamierzonego witgczenia napedu.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

Nalezy przestrzega¢ wytycznych z rozdziatu "Korzystanie z wyjscia przekaznika dla
funkcji dodatkowych 7, 9, 121 13" (— str. 74).

Dodana zostanie nowa funkcja "Blokowanie hamulca przy rampie hamujacej". Bit 9
w stowie sterujgcym jest uzyty dla tej funkcji jako wirtualny zacisk, zgodnie z profilem
MOVILINK®.

Gdy tylko bit 9 zostanie zatgczony w trakcie hamowania z rampa, urzadzenie
MOVIMOT® zamyka hamulec i blokuje stopieh wyjsciowy.

W przypadku, gdy czestotliwos¢ pracy silnika jest mniejsza od czestotliwosci zatrzy-
mania, hamulec zostanie zamkniety niezaleznie od stanu bitu 9.

Schemat blokowy "Uktad sterowania hamulca w przypadku sterowania poprzez
RS485":

(1]

[2]

(3]

[4]

(1]
[2]
[3]
[4]

\°
A

333149963

Zezwolenie Zaciski/Stowo sterujace

Predkos¢ obrotowa

Bit 9

Sygnat sterowania hamulca: 1 = otwarty, 0 = zamkniety
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Mechaniczny hamulec sterowany poprzez MOVIMOT®:

Do zaciskéw 13, 14 i 15 na plytce przytaczeniowej urzadzenia MOVIMOT® podtaczo-
na jest cewka hamulca mechanicznego.

Zaciski nie majg wptywu na hamulec mechaniczny. Hamulec zachowuje sie jak przy
urzadzeniu bez funkcji dodatkowe;.

Przekaznik zatgczany jest jako przekaznik sygnalizacyjny stanu gotowosci (funkcja
standardowa).

Mechaniczny hamulec sterowany przez wyjscie przekaznika

Do zaciskow 13 i 15 na ptytce przytaczeniowej urzadzenia MOVIMOT® nalezy pod-
taczy¢ rezystor hamujacy (BW..). Zacisk 14 nie jest obsadzany.

Przekaznik K1 dziata na zasadzie przekaznika sterowania hamulca, funkcja komuni-
katu stanu gotowosci jest tym samym nie dostepna. Nalezy koniecznie przestrzegaé
wytycznych z rozdziatu "Korzystanie z wyjscia przekaznika dla funkcji dodatkowych
7,9,12i13" (— str. 74).

Po aktywowaniu funkcji szybkiego zatrzymania, odblokowanie napedu mozliwe jest
dopiero po jego catkowitym zatrzymaniu.

WSKAZOWKA

Funkcja szybkiego zatrzymania w przypadku sterowania binarnego nie moze by¢
uzyta!

6.5.9 Funkcja dodatkowa 8
MOVIMOT® z minimalng czestotliwoscia 0 Hz

Opis funkcji

ON

it
T
6 7 8

5

S2
330101899

Sterowanie poprzez ztagcze RS-485:

Dla pozyciji 0 przetacznika f2 czestotliwo$¢ minimalna, przy aktywnej funkcji dodatkowej
wynosi 0 Hz. Wszystkie pozostate wartosci pozostajg niezmienione.

Przetacznik 2

Pozycja przetacznika

Czestotliwos¢ minimalna [Hz]
przy aktywowanej funkcji
dodatkowej

12

15

20

25

30

35

10

40

Czestotliwos¢ minimalna [Hz]
bez funkcji dodatkowej

Sterowanie binarne:

12

15

20

25

30

35

40

W pozycji 0 przetgcznika f2, warto$¢ zadana 2 przy aktywnej funkcji dodatkowej wynosi

0 Hz. Wszystkie pozostate wartosci pozostajg niezmienione.

Przetacznik 2

Pozycja przetacznika

10

Wartos¢ zadana f2 [Hz]
przy aktywowanej funkcji
dodatkowej

10

15

20

25

35

50

60

70

100

Wartos¢ zadana f2 [Hz]
bez funkcji dodatkowej

10

15

20

25

35

50

60

70

100
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6.5.10 Funkcja dodatkowa 9
MOVIMOT® do zastosowar dzwignicowych

! 11
5 6 7 8
s2
330140427
A ZAGROZENIE!

Zagrozenie dla zycia na skutek upadku dzwignicy.

* Urzadzenia MOVIMOT® nie moga by¢ wykorzystywane do funkcji dzwignicowych
jako urzadzenia bezpieczenstwa.

+ Jako urzadzenia bezpieczehstwa nalezy stosowac systemy nadzorcze lub zabez-
pieczenia mechaniczne.

STOP!

Aby nie dopusci¢ do przecigzenia systemu, nie nalezy eksploatowa¢ napedu
MOVIMOT® na granicy pradu.

» Aktywowac kontrole predkosci obrotowej, jesli naped MOVIMOT® bedzie pracowat
na granicy pradu powyzej 1 sek, wowczas zasygnalizowany zostanie komunikat
0 btedzie FO8 "Kontrola predkosci obrotowe;j".

g Szkody materialne, $mier¢ lub ciezkie obrazenia ciata.

Warunki

STOP!

Urzadzenie MOVIMOT® mozna zastosowaé dla funkcji dzwignicowych tylko wowczas,
jesli spetnione zostang nastepujgce warunki:

* Funkcja dodatkowa 9 moze by¢ wykorzystywana tylko w potaczeniu z silnikami
z hamulcem.

* Nalezy upewnic¢ sie, ze przetgcznik DIP S2/3 ustawiony jest na "OFF" (tryb VFC).

» Konieczne jest korzystanie z uktadu sterowania hamulca BGM w potaczeniu
z zewnetrznym rezystorem hamujgcym.

» Aktywowac funkcje "Kontrola predkosci obrotowej" (— str. 50) (przetacznik DIP
S2/4 ="ON").
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Opis funkcji * Przy sterowaniu binarnym i sterowaniu poprzez ztagcze RS-485, czestotliwos¢ startu
wynosi 2 Hz. Jesli funkcja ta jest nieaktywna, czestotliwosé¢ startu wynosi 0,5 Hz.

» Czas otwarcia hamulca jest staty i wynosi 200 ms (standardowy = 0 ms). Uniemoz-
liwia to prace silnika z zamknietym hamulcem.

» Czas zamkniecia hamulca (czas rozmagnesowania) wynosi 200 ms. Dzieki temu
hamulec pozostaje zamkniety w momencie gdy silnik nie wytwarza momentu.

« Jesli do zaciskéw X1:13, X1:15 podtgczony zostat rezystor hamujacy, wéwczas ste-
rowanie hamulcem SEW odbywa sie poprzez wyjscie X10, oraz poprzez opcje BGM.

+ Dalsze zachowanie sie urzadzenia MOVIMOT® zalezne jest od trybu pracy.

Zestawienie ukladu sterowania hamulca dla funkcji dodatkowej 9:

11
t
[2]
t
1
(3]
0
t
200 ms 200 ms
[4] (5] t
[6]
[7] 2 Hz
1754491403
[1] Zezwolenie [4] Czas otwarcia hamulca [6] Czegstotliwos¢
[2] Czas podmagnesowania [5] Czas zataczenia hamulca [7] Czestotliwos¢ zatrzymania
[3] Sygnat sterowania (czas rozmagnesowania) = Czestotliwos¢ startu/
hamulca minimalna
"1" = otwarty,
"0" = zamkniety
WSKAZOWKA
o W przypadku zastosowan dzwignicowych, funkcja "Zwalnianie hamulca bez zezwo-
1 lenia" nie daje efektu.
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Hamulec mechaniczny sterowany jest poprzez wyjscie przekaznika.

Do zaciskoéw 13 i 15 na ptytce przytaczeniowej urzadzenia MOVIMOT® nalezy pod-
taczy¢ rezystor hamujacy (BW..). Zacisk 14 nie jest obsadzany.

Przekaznik dziata na zasadzie przekaznika sterowania hamulca. Funkcja komuni-
katu stanu gotowo$ci jest tym samym nie dostepna.

Nalezy koniecznie przestrzegac wytycznych z rozdziatu "Korzystanie z wyj$cia prze-
kaznika dla funkcji dodatkowych 7, 9, 12 i 13" (— str. 74).

A ZAGROZENIE!

W przypadku btednego ustawienia przetgcznikéw DIP S2/5 — S2/8 moze dojs¢ do zwol-
nienia hamulca.

W przypadku nieprzestrzegania wytycznych z rozdziatu "Korzystanie z wyjscia prze-
kaznika dla funkcji dodatkowych 7, 9, 12 i 13" (— str. 74) istnieje niebezpieczenstwo
) | zmiazdzenia cze$ci ciata w wyniku niezamierzonego witgczenia napedu.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

Nalezy przestrzega¢ wytycznych z rozdziatu "Korzystanie z wyjscia przekaznika dla
funkcji dodatkowych 7, 9, 121 13" (— str. 74).

Dodana zostanie nowa funkcja "Blokowanie hamulca przy rampie hamujacej". Bit 9
w stowie sterujgcym jest uzyty dla tej funkcji jako wirtualny zacisk, zgodnie z profilem
MOVILINK®.

Gdy tylko bit 9 zostanie zatgczony w trakcie hamowania z rampa, urzadzenie
MOVIMOT® zamyka hamulec i blokuje stopieh wyjsciowy.

W przypadku, gdy czestotliwos¢ pracy silnika jest mniejsza od czestotliwosci zatrzy-
mania, hamulec zostanie zamkniety niezaleznie od stanu bitu 9.

Po aktywowaniu funkcji szybkiego zatrzymania, odblokowanie napedu mozliwe jest
dopiero po jego catkowitym zatrzymaniu.

1]

|
[2] n ’_/ \ '_/_

| | >
1 l
3l | |_| |
| |
| |
| |

[4]

0 >t

Zezwolenie Zaciski/Stowo sterujace

Predkos$¢ obrotowa

Bit 9

Sygnat sterowania hamulca: "1" = otwarty, "0" = zamkniety

334493195
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Sterowanie * Hamulec mechaniczny sterowany jest poprzez wyjscie przekaznika.
binarne « Do zaciskow 13 i 15 na plytce przytaczeniowej urzadzenia MOVIMOT® nalezy pod-
taczy¢ rezystor hamujacy (BW..). Zacisk 14 nie jest obsadzany.
* Przekaznik dziata na zasadzie przekaznika sterowania hamulca, funkcja komunikatu
stanu gotowo$ci jest tym samym nie dostepna.
WSKAZOWKA
° Zamykanie hamulca poprzez bit 9 w przypadku sterowania binarnego nie moze by¢

uzyte.

6.5.11 Funkcja dodatkowa 10

Opis funkcji

MOVIMOT® ze zredukowanym momentem obrotowym przy niskich czestotliwos-
ciach

330179211

* Poprzez redukcje kompensaciji poslizgu i pradu czynnego przy niskich predkosciach
obrotowych, naped wytwarza tylko zredukowany moment obrotowy (patrz ponizszy
rysunek):

» czestotliwos¢é minimalna = 0 Hz, patrz Funkcja dodatkowa 8 (— str. 61).

[2]

Y

5 10 15 f[Hz]

334866315

[1] maksymalny moment obrotowy przy trybie pracy VFC
[2] maksymalny moment obrotowy przy aktywowanej funkcji dodatkowej 10
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6.5.12 Funkcja dodatkowa 11
Deaktywacja funkcji kontroli zaniku fazy w sieci

STOP!

Wytaczenie funkcji kontroli zaniku fazy w sieci moze przyczyni¢ sie do uszkodzenia
urzadzenia.

330218763

Opis funkcji » W przypadku aktywnej funkcji dodatkowej, nie przeprowadzana jest kontrola faz.
» Jest to przydatne np. w przypadku sieci z krétkotrwatg asymetria.

6.5.13 Funkcja dodatkowa 12
MOVIMOT® z funkcja szybkiego rozruchu/zatrzymania i ochrong silnika poprzez TH

ON

5 6 7 8
S2

330259595

Opis funkcji * Funkcja dodatkowa aktywna jest w przypadku sterowania binarnego i sterowania
poprzez ztgcze RS-485, jednakze widoczne sg rdéznice w zakresie jej
funkcjonalnosci.

« W przypadku montazu przysilnikowego (osadzanego) falownika MOVIMOT®,
funkcja dodatkowa dziata w nastepujgacy spsosob:

— Funkcje ochrony silnika w posredniej ocenie czujnika TH poprzez zaciski kie-
runku obrotéw

— Funkcja szybkiego rozruchu i szybkiego zatrzymania
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Funkcja czesciowa  Funkcja ta jest aktywna tylko w przypadku sterowania poprzez RS-485. Funkcja dodat-

"Ochrona silnika kowa powoduje zadziatanie btedu 84 "Przekroczenie temperatury silnika".
popr. zzz c;_cepe Btad zadziata, jesli zaistnieja wszystkie ponizsze warunki:
czujnika
/ + Standardowa funkcja ochrony silnika urzgdzenia MOVIMOT® zostanie zdeaktywo-
wana za pomoca przetacznika DIP S1/5 = "ON".
« Zaciski obrotu kierunkéw zostang potaczone z 24 V poprzez czujnik TH, zgodnie
Z ponizszym schematem.
W przypadku rozdzielacza W przypadku montazu
polowego: przysilnikowego
z opcja P2.A:
§ |:'_: 4| x
TH TH
332178315 482161291
* W wyniku przekroczenia temperatury silnika zadziata czujnik TH (tym samym niedo-
stepne sg oba zaciski kierunku obrotow).
* Napiecie zasilania jest wigczone.
WSKAZOWKA
® Funkcja ochrony silnika w ocenie czujnika TH moze by¢é deaktywowana za pomocg
przetagcznika DIP S1/5 = "OFF". Wtedy ochrona silnika dla danego modelu zadziata
1 w urzadzeniu MOVIMOT®.
Funkcja "Szybki » Czas podmagnesowania wynosi 0 sek.
rozruch" .

Po odblokowaniu napedu nie jest przeprowadzane magnesowanie wstepne. Jest to
konieczne, aby jak najszybciej rozpoczaé przyspieszanie z rampg wartosci
zadanych.
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Funkcja cze$ciowa W przypadku sterowania poprzez RS-485 wprowadzona zostanie funkcja "Blokowanie

"Szybkie hamulca przy rampie hamujgcej". Bit 9 w stowie sterujgcym jest uzyty dla tej funkcji jako
zatrzymanie" zacisk wirtualny.
[15T1a T3 1211109 T8 7 Je [543 2TT1 T o]
. . nie |0 _ "1 1 0" = zezwolenie
nie dostepne” ..Bgl.t. .%.t. dos- r;se_t nie dostepne” W przeciwnym
tepne?) wypadku zatrzymanie

|—Zwalnianie hamulca bez zezwolenia

Zaciski wirtualne dla "Blokowanie hamulca przy
rampie hamujacej"

1) zalecenie dla wszystkich nieobsadzonych bitéw = "0"

Gdy tylko bit 9 zostanie zalgczony w trakcie hamowania z rampg, urzadzenie
MOVIMOT® bezposrednio zablokuje hamulec (Uklad sterowania hamulca poprzez
MOVIMOT®) badz poprzez wyjscie przekaznika sygnalizacyjnego MOVIMOT® (Uktad
sterowania hamulca poprzez wyjscie przekaznika) i zablokuje stopien wyjsciowy.

W przypadku gdy czestotliwosé pracy silnika jest mniejsza od czestotliwosci zatrzy-
mania (3 Hz), hamulec zostanie zablokowany niezaleznie od stanu bitu 9 przy rampie
hamujace;.

Po aktywowaniu funkcji szybkiego zatrzymania, odblokowanie napedu mozliwe jest
dopiero po jego catkowitym zatrzymaniu.

Sterowanie Schemat blokowy "Uklad sterowania hamulca w przypadku sterowania poprzez
poprzez ztgcze RS-485":
RS-485
1
11
0 >t

(2]

\°
A

(3]

[4]

334918283

[1] Zezwolenie Zaciski/Stowo sterujace

[2] Predkos¢ obrotowa

[3] Bit9

[4] Sygnat sterowania hamulca: "1" = otwarty, "0" = zamkniety
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6.5.14 Funkcja dodatkowa 13
MOVIMOT® z rozszerzong kontrolg predkosci obrotowej

sgee
5 6 7 8
s2
330300683
‘k ZAGROZENIE!

Zagrozenie dla zycia na skutek upadku dzwignicy.
g Szkody materialne, $mier¢ lub ciezkie obrazenia ciata.

* Urzadzenia MOVIMOT® nie moga by¢ wykorzystywane do funkcji dzwignicowych
jako urzadzenia bezpieczenstwa.

+ Jako urzadzenia bezpieczehstwa nalezy stosowac systemy nadzorcze lub zabez-
pieczenia mechaniczne.

Warunki

STOP!

Urzadzenie MOVIMOT® mozna zastosowacé dla funkcji dzwignicowych tylko wéwczas,
jesli spetnione zostang nastepujace warunki:

* Funkcja dodatkowa 13 moze by¢ wykorzystywana tylko w potaczeniu z silnikami
z hamulcem.

* Nalezy upewni¢ sie, ze przetaczniki DIP S2/3 = "OFF" (tryb VFC).

* Konieczne jest korzystanie z ukfadu sterowania hamulca BGM w potaczeniu
z zewnetrznym rezystorem hamujgcym.
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Opis funkcji Funkcja dodatkowa 13 obejmuje nastepujgce funkcje:
* Funkcja dodatkowa 9, MOVIMOT® dla zastosowar dzwignicowych
» Kontrola predkosci obrotowej z regulowanym czasem opoznienia

Po aktywowaniu funkcji dodatkowej 13, funkcja kontroli predkosci obrotowej jest zawsze
wigczona, niezaleznie od pozycji przetgcznika DIP S2/4.

Po aktywizacji funkcji dodatkowej 13 przetacznik DIP S2/4 posiada, w zaleznosci od
ustawionego adresu RS-485, nastepujgce funkcje:

Sterowanie Ustawiony za pomoca przetacznikéw DIP S1/1 — S1/4 adres dla RS-485 wynosi 0.
binarne . S2/4 = "OFF"
Czas kontroli predkosci obrotowej 2 ustawia sie na przetgczniku t1.

Czasy kontroli predkosci obrotowej 1 i 3 sg ustawione na state na 1 sek.

Czas rampy jest ustawiony na state na 1 sek.
— Wartos$¢ zadang f2 ustawia sie na przetaczniku f2.
+ S2/4="ON"
Czas kontroli predkosci obrotowej 2 ustawia sie na przetgczniku f2.

Czasy kontroli predkosci obrotowej 1 i 3 sg ustawione na state na 1 sek.

Wartos¢ zadana jest ustawiona na state na 5 Hz.

Czas rampy ustawia sie na przefgczniku t1.

Sterowanie Ustawiony za pomoca przetacznikow DIP S1/1 — S1/4 adres dla RS-485 nie wynosi 0.
poprzez ztgcze . S2/4 = "OFF"
RS-485

— Czas kontroli predkosci obrotowej 2 ustawia sie na przetaczniku t1.
— Czas kontroli predkosci obrotowej 1 i 3 ustawia sie na przetaczniku 2.
— Czas rampy jest ustawiony na state na 1 sek.
— Czestotliwos¢ minimalna jest ustawiona na state na 2 Hz
+ S2/4="ON"
— Czas kontroli predkosci obrotowej 2 ustawia sie na przetaczniku 2.
— Czasy kontroli predkosci obrotowej 1 i 3 sg ustawione na state na 1 sek.
— Czas rampy ustawia sie na przetaczniku t1.
— Czestotliwos¢ minimalna jest ustawiona na state na 2 Hz.
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Mozliwosci ustawienia funkcji dodatkowej 13

Funkcja dodatkowa 13 aktywna
MOVIMOT®
z rozszerzong kontrolg predkosci obrotowej

v v

Sterowanie Sterowanie

Tryb pracy binarne poprzez zta-
cze RS-485

Czas rampy 1s Przetacznik t1 Przetacznik t1
Wartos¢ zadana f2 Przetacznik 2 5Hz - -
Czestotliwo$¢ minimalna 2Hz 2Hz 2 Hz 2Hz
Czas nadzoru 2 Przetacznik t1 Przetgcznik 2 Przetacznik t1 Przetacznik f2
Czas nadzoru 1,3 1s 1s Przetacznik 2 1s

Ustawianie czasu nadzoru predkos$ci obrotowej

W przypadku aktywnej funkcji dodatkowej 13, za pomoca przetacznikéow t1 oraz 2
mozna ustawia¢ nastepujgce wartosci dla czasu nadzoru:

Przetacznik t1 lub f2
(patrz powyzej)

Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Czas nadzoru 2 [s] 01,02 03 04 05 06 07 08 09 10 15
Czas nadzoru 1i 3 [s] 01,02 03 04 05 06 07 08 09 10 15
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Wazno$¢ czaséw nadzoru predkoSci obrotowej

ni
(2]
t
n A
| | | |
[2] N ) I 4 I (3] | (2]
n2 | | | 1
| |
| I |
| |
| I |
| |
| l |
| |
n1 }
|
|
! >
! t
ni
2] [2]
n3
t
n4
————— [41
(5]
337056267
[1] Zakres czasu opdznienia 1 [4] Warto$¢ zadana predkosci obrotowej
[2] Zakres czasu opdznienia 2 [5] Wyijscie predkosci obrotowej
[3] Zakres czasu opdznienia 3 (wartos$¢ rzeczywista)

Czas dla funkcji nadzoru 1 obowigzuje, kiedy warto$¢ rzeczywista predkosci obrotowe;j
po zmianie wartosci zadanej wzrasta.

Zakres obowigzywania czasu dla funkcji nadzoru 2 rozpoczyna sie, kiedy osiggnieta
zostanie warto$¢ zadana.

Zakres dla czasu opéznienia 3 bedzie obowigzywac¢ wowczas, gdy tylko wartos¢ rzeczy-
wista predkosci obrotowej zacznie male¢ po zmianie warto$ci zadane;.
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6.5.15 Funkcja dodatkowa 14
MOVIMOT® z dezaktywowana kompensacja poslizgu

“gss

5 6 7 8
S2

330342539

Opis funkcji Kompensacja poslizgu zostaje zdeaktywowana.

Dezaktywacja kompensacji poslizgu moze doprowadzi¢ do redukcji doktadnosci pred-
kosci obrotowej silnika.
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©

6.5.16 Korzystanie z wyjscia przekaznika dla funkcji dodatkowych 7,9,12i 13

A ZAGROZENIE!

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia na skutek niezamierzonego uruchomienia napedu.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

Przed uruchomieniem z uktadem sterowania hamulca BGM nalezy przestrzegac
nastepujacych wskazéwek:

» Cewka hamulca musi by¢ zgodna z napieciem sieciowym (np. 400 V).

* Funkcja dodatkowa 7, 9, 12 lub 13 musi by¢ aktywowana, w przeciwnym razie
hamulec bedzie na state zwolniony. Nalezy tego przestrzega¢ réwniez podczas
wymiany falownika MOVIMOT®.

W przypadku gdy nie zostanie aktywowana jedna z wymienionych funkgiji, styk prze-
kaznika K1 dziata na zasadzie styku stanu gotowosci. Oznacza to, ze hamulec
z uktadem sterowania hamulca BGM moze by¢ zwalniany bez zezwolenia, o ile ten

zostat podtaczony w sposdb niedozwolony.

Na ponizszym rysunku przedstawiono sposéb korzystania ze styku przekaznika K1 do
sterowania mechanicznym hamulcem za pomoca prostownika hamulca BGM.

L1
L2
L3
PE-— -4+ -} — — e — i —_— o —s—. =
_T } [ H F11/F12/F13
e
}
I
|
. -~ N (Y)T
L |y
ﬂ MOVIMOT®
BGM [1]
RD
Un 7] BU
BK BMG (3]
Ue '[CBK 3
> %)
15 __RD S@se Mo e
BU
15 | ‘
Nl o|o| 1|+
= |2 |k|@ e
]
2l /
2001188491

[1]1 Ukiad sterowania hamulca BGM zamontowany w skrzynce zaciskowej

[2] Zewnetrzny rezystor hamujacy BW (przyporzadkowanie, patrz rozdziat "Dane techniczne")

[3] Zasilanie 24 VDC

[4] Prawo / stop

[5] Lewo / stop
Przestrzega¢ odblokowania kierunku obrotéw (— rozdziat "Podtgczanie urzadzenia podstawowego
MOVIMOT® (- str. 30)
Funkcje zaciskéw Prawo/Stop, Lewo/Stop w przypadku sterowania za pomocg zlagcza RS-485)

[6] Przetaczenie wartosci zadanych f1/f2

[7] Przekaznik hamulca
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Doposazenie prostownika hamulca

STOP!

Dopuszczany jest montaz tylko przy uzyciu modutowej skrzynki zaciskowej!

Ponizsza ilustracja przedstawia przyktadowy schemat montazu. Ogdlnie moéwigc
montaz zalezy od zastosowanej skrzynki oraz ew. dalszych wbudowanych opc;ji.

W przypadku gdy prostownik hamulca BGM nie zostat zamoéwiony jako opcja instalo-
wana fabrycznie, nalezy go doposazy¢ w nastepujacy sposob:

1. Wymieni¢ cewke hamulcowa.
Parametry cewki hamulcowej muszg odpowiada¢ napieciu sieciowemu.

2. Zamontowac¢ uktad sterowania hamulca BGM za pomocg 2 $rub w skrzynce zaci-
skowej zgodnie z ponizszym rysunkiem (moment dociggajacy 2,0 Nm/ 18 Ib.in)

1999901067

3. Opcje BGM oraz zewnetrzny rezystor hamujacy nalezy podtaczyé zgodnie ze sche-
matem podanym na poprzedniej stronie. Informacje na temat przyporzadkowania
rezystora hamujgcego zawarto w rozdziale "Dane techniczne".

Przekaznik dziata na zasadzie przekaznika sterowania hamulca. Funkcja komunikatu
stanu gotowosci jest tym samym nie dostepna.

Nalezy koniecznie zastosowa¢ sie do wskazéwek podanych na poczatku niniejszego
rozdziatu.

A ZAGROZENIE!

W przypadku btednego ustawienia przetgcznikéw DIP S2/5 — S2/8 moze dojs¢ do zwol-
nienia hamulca.

Nieprzestrzeganie informacji z tego rozdziatu grozi ewentualnym zmiazdzeniem
wskutek niezamierzonego rozruchu napedu.

> | Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

* Nalezy stosowac sie do wskazdwek zawartych w niniejszym rozdziale.
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6.6 Uruchomienie za pomoca sterowania binarnego

A ZAGROZENIE!

Niebezpieczne napigcia mogg utrzymywac sie w urzadzeniu jeszcze przez minute po
odtgczeniu go od sieci!

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pradem.

» Odtaczy¢ naped MOVIMOT® od napiecia za pomocg odpowiedniego zewnetrznego
urzadzenia odigczajgcego i zabezpieczyé je przed niezamierzonym podtgczeniem
zasilania.

* Nastepnie odczekaé co najmniej 1 minute.

1. Sprawdzi¢ podtagczenie falownika MOVIMOT®.
Patrz rozdziat "Instalacja elektryczna".

2. Upewnic sie, ze przetacznik DIP S1/1 — S1/4 ustawiony jest na "OFF" (= adres 0).
Tzn. MOVIMOT® sterowany jest w sposdb binarny poprzez zaciski.

337484811

3. Ustawic pierwszg predkos$¢ obrotowg za pomoca potencjometru wartosci zadanych
f1 (aktywny, jesli zacisk f1/f2 = "0") (ustawienie fabryczne: ok. 1500 min™' (50 Hz).

L R e e e R My~
T SRS S S N

o P AT
@ L T % S e T AR S
v R s T e
e N TR SO NS PN SUN NS SN SR St

0123 456 7 8 9 10 [1]
329413003

[1] Pozycja potencjometru

4. Upewni¢ sie, ze na zaslepce potencjometru wartosci zadanej f1 jest uszczelka,
nastepnie wkreci¢ zaslepke.

STOP!

Stopien ochrony opisany w danych technicznych zachowany bedzie tylko wéwczas,
jesli zaslepka gwintowana potencjometru wartosci zadanych oraz zaslepka ztacza
diagnostycznego X50 zostaty prawidtowo zamontowane.

W przypadku nieprawidtowego montazu zaslepki gwintowanej moze doj$¢ do uszko-
dzenia falownika MOVIMOT™.
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C &9,
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5. Ustawi¢ drugg predkosé¢ obrotowg za pomoca przetgcznika 2 (aktywny, jesli zacisk

f1/f2 ="1").

Przetacznik 2

Pozycja 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

przetacznika

Warto$é 5 7 10 15 20 25 35 50 60 70 100

zadana 2 [Hz]

WSKAZOWKA
° Podczas pracy, pierwsza predkos¢ obrotowa moze by¢ zmieniania bezstopniowo za
1 pomocg dostepnego na zewnatrz potencjometru wartosci zadanej f1.

Predkosci obrotowe f1 i f2 mogg by¢ ustawiane niezaleznie od siebie.

6. Czas rampy ustawi¢ na przetgczniku t1.

Czas rampy odnosi sie do skoku wartosci zadanej o 1500 min™' (50 Hz).

Przetacznik t1

Pozycja 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
przetacznika
Czas rampy t1[s] | 0,1 0,2 0,3 0,5 0,7 1 2 3 5 7 10
7. Umiescié falownik MOVIMOT® na skrzynce zaciskowej i mocno dokrecic.
8. Podtaczy¢ napiecie sterujgce 24 VDC i napiecie sieciowe.
6.6.1 Reakcje falownika w zaleznosci od poziomu sygnatu zaciskow
Reakcja Sie¢ 24V f1/f2 Prawo/ Lewo/ Dioda
falownika stop stop statusowa
LED
Falownik wytaczony 0 0 X X X Wyt
Falownik wytaczony 1 0 X X X Wyt
Stop, brak sieci 0 1 X X X pulsuje na
z6ito
Stop 1 1 X 0 0 206ity
Bieg w prawo przy f1 1 1 0 1 0 zZielona
Bieg w lewo przy f1 1 1 0 0 1 zielona
Bieg w prawo przy 2 1 1 1 1 0 zielona
Bieg w lewo przy 2 1 1 1 0 1 zZielona
Stop 1 1 X 1 1 20ty
Legenda
0 = brak napiecia
1 = napiecie
x = dowolne
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6.7 Uruchomienie za pomoca opcji MBG11A lub MLG..A

A ZAGROZENIE!

Niebezpieczne napiecia mogg utrzymywac sie w urzadzeniu jeszcze przez minute po
odtgczeniu go od sieci!

Smieré lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pradem.
+ Odtaczyé naped MOVIMOT® od napiecia za pomocg odpowiedniego zewnetrznego
urzadzenia odigczajgcego i zabezpieczy¢ je przed niezamierzonym podtgczeniem

zasilania.
* Nastepnie odczekaé co najmniej 1 minute.

1. Sprawdzi¢ podtgczenie falownika MOVIMOT®.
Patrz rozdziat "Instalacja elektryczna".

2. Ustawi¢ przetacznik DIP S1/1 urzadzenia MOVIMOT® na "ON" (= adres 1).

337783947
3. Ustawi¢ czestotliwo$¢ minimalng f,;, za pomoca przetacznika f2.
Przetacznik 2
Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Minimalna czestotliwos¢ 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40
fmin [HZ]
4. Czas rampy ustawi¢ na przetaczniku t1.
Czas rampy odnosi sig do skoku wartosci zadanej o 1500 min™' (50 Hz).
Przetacznik t1
Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Czas rampy t1 [s] 0,1 0,2 0,3 0,5 0,7 1 2 3 5 7 10
5. Sprawdzi¢, czy wybrany kierunek obrotéw jest dostepny.
Prawo / stop Lewo / stop Znaczenie
aktywowany aktywowany * oba kierunki sg dostepne
>
3OS
aktywowany ‘ nie aktywowany « tylko kierunek obrotéw w prawo jest dostepny
» wartosci zadane dla biegu w lewo prowadzg do zatrzymania
napedu
zl ICG
3] [ |
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Prawo / stop Lewo / stop Znaczenie
nie aktywowany aktywowany « tylko kierunek obrotow w Lewo jest dostepny

+ wartosci zadane dla biegu w prawo prowadza do zatrzy-
mania napedu

2l [CC
N [0 i
nie aktywowany ‘ nie aktywowany » urzadzenie jest zablokowane lub naped zostanie
zatrzymany
>
3 ES

6. Umiesci¢ falownik MOVIMOT® na skrzynce zaciskowej i mocno dokrecic.

7. Za pomocg potencjometru wartosci zadanych f1 ustawi¢ wymagang maksymalng
predkos¢ obrotowa.

R e e e

01 2 3 4 5 6 7 8 9 10 [1]

329413003

[1] Pozycja potencjometru

8. Upewni¢ sie, ze na zaslepce potencjometru wartosci zadanej f1 jest uszczelka,
nastepnie wkreci¢ zaslepke.

STOP!

Stopien ochrony opisany w danych technicznych zachowany bedzie tylko woéwczas,
jesli zaslepka gwintowana potencjometru wartosci zadanych oraz zaslepka ztgcza
diagnostycznego X50 zostaty prawidtowo zamontowane.

W przypadku nieprawid’rowe(go montazu zaslepki gwintowanej moze doj$¢ do uszko-
dzenia falownika MOVIMOT™.

9. Podtaczy¢ napiecie sterujgce 24 VDC i napiecie sieciowe.

WSKAZOWKA
® Wskazéwki na temat pracy z opcjg MBG11A lub MLG..A zawarto w rozdziale "Klawia-
1 tura MBG11A i MLG..A" (— str. 101).
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6.8 Uruchomienie za pomoca opcji MWA21A (moduft konwersji wartosci zadanej)

A ZAGROZENIE!

Niebezpieczne napigcia mogg utrzymywac sie w urzadzeniu jeszcze przez minute po

odtgczeniu go od sieci!

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pradem.

» Odtaczy¢ naped MOVIMOT® od napiecia za pomocg odpowiedniego zewnetrznego
urzadzenia odigczajgcego i zabezpieczyé je przed niezamierzonym podtgczeniem

zasilania.
* Nastepnie odczekaé co najmniej 1 minute.

1. Sprawdzi¢ podtagczenie falownika MOVIMOT®.
Patrz rozdziat "Instalacja elektryczna".

2. Ustawi¢ przetacznik DIP S1/1 urzadzenia MOVIMOT® na "ON" (= adres 1).

337783947
3. Ustawi¢ czestotliwo$¢ minimalna f,,;, za pomoca przetacznika f2.
Przetacznik 2
Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Minimalna czestotliwosé 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40
fmin [HZ]
4. Czas rampy ustawi¢ na przetaczniku t1.
Czas rampy odnosi sie do skoku wartosci zadanej o 1500 min™' (50 Hz).
Przetacznik t1
Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Czas rampy t1 [s] 0,1 0,2 0,3 0,5 0,7 1 2 3 5 7 10
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5. Sprawdzi¢, czy wybrany kierunek obrotoéw jest dostepny.

Prawo / stop Lewo / stop Znaczenie
aktywowany aktywowany * oba kierunki sg dostepne
>
I |gS
aktywowany ‘ nie aktywowany « tylko kierunek obrotéw w prawo jest dostepny
+ wartosci zadane dla biegu w lewo prowadzg do zatrzymania
napedu
e
N [ i}
nie aktywowany ‘ aktywowany » tylko kierunek obrotéw w Lewo jest dostepny
* wartosci zadane dla biegu w prawo prowadzg do zatrzy-
mania napedu
zl |C
& © (_:n

nie aktywowany

‘ nie aktywowany

24V

C|C
12

-

urzadzenie jest zablokowane lub naped zostanie
zatrzymany

6. Umiesci¢ falownik MOVIMOT® na skrzynce zaciskowej i mocno dokrecic.

7. Za pomocg potencjometru wartosci zadanych f1 ustawi¢ wymagang maksymalng
predkos¢ obrotowa.

[1] Pozycja potencjometru

f[Hz] 1004

329413003
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8. Upewni¢ sie, ze na zaslepce potencjometru wartosci zadanej f1 jest uszczelka,
nastepnie wkreci¢ zaslepke.

STOP!

Stopien ochrony opisany w danych technicznych zachowany bedzie tylko woéwczas,
jesli zaslepka gwintowana potencjometru wartosci zadanych oraz zaslepka ztgcza
diagnostycznego X50 zostaty prawidtowo zamontowane.

W przypadku nieprawid’rowego montazu zaslepki gwintowanej moze dojs¢ do uszko-
dzenia falownika MOVIMOT™.

9. Za pomocag przetacznikéw DIP S1i S2 nalezy zdefiniowac¢ rodzaj sygnatu dla wejscia
analogowego (zacisk 7 i zacisk 8) opcji MWA21A.

S1 S2 Wartos¢ zadana - stop
SygnatU0-10V OFF OFF )
Sygnat 1 0 - 20 mA ON OFF ne
Sygnat 14 - 20 mA ON ON
SygnatU2-10V OFF ON tak

10.Podtaczy¢ napiecie sterujace 24 VDC i napiecie sieciowe.

11.0dblokowac naped MOVIMOT®.

Tzn. do zacisku 4 (obroty w prawo) lub zacisku 5 (obroty w lewo) opcji MWA21A
podaé napiecie 24 V.

WSKAZOWKA
® Wskazéwki na temat pracy z opcjag MWA21A zawarto w rozdziale "Nastawnik wartosci
1 zadanej MWA21A" (— str. 102).
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6.9 Wskazowki uzupetniajace przy montazu przysilnikowym (osadzanym)
W przypadku montazu przysilnikowego (osadzanego) falownika MOVIMOT® nalezy
dodatkowo przestrzega¢ nastepujacych wskazowek:

6.9.1 Sprawdzi¢ sposéb potaczenia silnika
Korzystajac z ponizszego rysunku nalezy sprawdzié, czy wybrany rodzaj potaczen urzg-
dzenia MOVIMOT® jest zgodny z faktyczna konfiguracjg podiaczonego silnika.

)\ w2 U2 V2 f
ur v wi
O O O

Uwaga: W przypadku silnikow z hamulcem nie wolno montowaé prostownika
hamulca w skrzynce zaciskowej silnika!

337879179

6.9.2 Ochrona silnika i udostepnienie kierunku obrotéw
Podtaczony silnik musi byé wyposazony w czujnik TH.
* Przy sterowaniu poprzez RS-485, czujnik musi by¢ okablowany w nastepujacy

sposob:
A MOVIMOT® B MOVIMOT® C MOVIMOT®
3 o |
N
TH TH

2036204171

[A] Oba kierunki obrotéw sg dostepne
[B] Tylko kierunek obrotéw w lewo jest dostepny
[C] Tylko kierunek obrotéw w prawo jest dostepny

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D z silnikiem tréjfazowym DT/DV

83



(‘@ Uruchomienie

@ Wskazowki uzupetniajgce przy montazu przysilnikowym (osadzanym)

* W przypadku sterowania binarnego, firma SEW-EURODRIVE zaleca zastosowanie
szeregowego podigczenia czujnika TH z przekaznikiem "Komunikat stanu gotowo-
Sci" (patrz ponizsza ilustracja).

— Komunikat stanu gotowo$ci musi by¢ nadzorowany przez zewnetrzne
sterowanie.

— W momencie gdy brak bedzie komunikatu stan gotowos$ci, naped musi zostac
odtgczony (zaciskiR("yiL ¢ )="0").

MOVIMOT®

24V
L
R

K1a

K1b

TH

| |

SPS

2036433291

6.9.3 Przetaczniki DIP

W przypadku montazu przysilnikowego falownika MOVIMOT®, przetacznik DIP S1/5
musi by¢ ustawiony przeciwnie do ustawienia fabrycznego, w pozycji "ON":

s1 1 2 3 4 5 6 7 8
A P;oddowan:ze téina:'rje Ochrona Stopien Czestotli- Tlumienie
reng_4%sze H silnika mocy silnika wosé biegu
PWM jatowego
20 2t 22| 23
Silnik jeden Zmienny
ON 1 1 1 1 Wyt rozmiar Wh.
Y mmeisey (16, 8, 4 kHz)
OFF 0 0 0 0 Wt Dopasowany 4 kHz Wyt

6.9.4 Rezystor hamujacy

* W przypadku silnikéw bez hamulca nalezy podtaczyé rezystor hamujacy do urza-
dzenia MOVIMOT®.

[x1:14]

BW1/BW2

337924107
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* W przypadku silnikéw z hamulcem bez opcji BGM nie wolno podtgczaé rezystora
hamujacego do urzadzenia MOVIMOT®.

* W przypadku silnikéw z hamulcem, z opcja BGM oraz z zewnetrznym rezystorem
hamujacym, rezystor oraz hamulec nalezy poditgcza¢ w podany ponizej sposéb.

L2
L3
PE4-— -4+ -} - — — e — —_ = =
_T F11/F12/F13
I
; \—\—\—-
T
|
i A
: <o o]
1 | -
= MOVIMOT®
BGM [1]
RD
+
UINl BU
BK BMG [3]
l
Ve [BK @
> &
N hd
13 1__RD & [4][5][6] [7]
WH -
14 5 T
15 }—5 ‘
> Nl o|a| 1|+
N || ||ed
I

2001188491

[1] Uktad sterowania hamulca BGM zamontowany w skrzynce zaciskowe;j

[2] Zewnetrzny rezystor hamujgcy BW (przyporzadkowanie, patrz rozdziat "Dane techniczne")
[3] Zasilanie 24 VDC

[4] Prawo / stop

[5] Lewo / stop

[6] Przetaczenie wartosci zadanych f1/f2

[7]1 Przekaznik hamulca

6.9.5 Montaz falownika MOVIMOT® w rozdzielaczu polowym

W przypadku montazu przysilnikowego falownika MOVIMOT® w rozdzielaczu polowym,
nalezy przestrzega¢ wskazéwek podanych w podrecznikach:

» Ztacza, rozdzielacze polowe PROFIBUS

» Ziacza, rozdzielacze polowe InterBus

» Ztacza, rozdzielacze polowe DeviceNet/CANopen
» Ztacza, rozdzielacze polowe AS-interface
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7 Uruchomienie za pomoca ztagcza RS-485 / fieldbus
7.1  Wazne wskazowki dotyczace uruchomienia

A ZAGROZENIE!

Przed zdjeciem /zatozeniem falownika MOVIMOT®, nalezy odtaczy¢ go od sieci. Nie-
bezpieczne napiecia mogg utrzymywac sie w urzgdzeniu jeszcze przez minute po
odtaczeniu go od sieci.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pradem.

+ Odtaczyé naped MOVIMOT® od napiecia za pomocg odpowiedniego zewnetrznego
urzadzenia odigczajgcego i zabezpieczy¢ je przed niezamierzonym podtgczeniem
zasilania.

* Nastepnie odczekaé co najmniej 1 minute.

Powierzchnie urzadzenia MOVIMOT® i zewnetrznych opcji, np. rezystora hamujacego
(w szczegolnosci radiatora), mogg nagrzewac sie w trakcie eksploatacji do wysokich
temperatur.

Niebezpieczenstwo poparzenia.

* Naped MOVIMOT® oraz zewnetrzne opcje wolno dotyka¢é dopiero po ich
ostygnieciu.

WSKAZOWKI

* Przed uruchomieniem zdja¢ ostone z diody statusowej LED.
* Przed uruchomieniem nalezy sciggnac folie ochronng z tabliczek znamionowych.
1 * Nalezy sprawdzi¢, czy wszystkie pokrywy ochronne zamontowane zostaty we wias-
ciwy sposob.
» Dla stycznika sieciowego K11 nalezy zachowaé minimalny czas wytaczenia ok.
2 sek.

7.2  Przebieg uruchomienia
1. Sprawdzi¢ podtgczenie falownika MOVIMOT®.
Patrz rozdziat "Instalacja elektryczna".

2. Ustawi¢ prawidlowy adres RS-485 na przetacznikach DIP S1/1 — S1/4.

W potaczeniu ze ztaczami fieldbus SEW (MF.. / MQ..) lub z MOVIFIT®, adres
nalezy zawsze ustawia¢ na wartos¢ "1".

(LI 1 .2 3 4 5 6 7 8 9 10 1M 12 13 14 15
dziesietny

s - X - X - X - X - X - X -/x - x
s1/2 - - X X - - /X X - -Ix x - - 'x x
s1/3 - - - —-]Ix x ' x x - - - -/x x x x
s1/4 - - - - - - - -]lx x x x x x x x
X =ON

— =OFF
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3. Ustawi¢ czestotliwo$¢ minimalna f,,;, za pomoca przetacznika f2.

Przetacznik 2

Pozycja przetacznika

Minimalna czestotliwosé 2
fmin [HZ]

4. W przypadku, gdy rampa nie jest ustawiona poprzez magistrale fieldbus (praca z 2
stowami danych procesowych), woéwczas nalezy ustawi¢ czas rampy za pomocg

przetgcznika t1.

Czas rampy odnosi sie do skoku wartosci zadanej o 1500 min™" (50 Hz).

Przetacznik t1

Pozycja przetacznika 0

Czas rampy t1 [s] 0.1

0.2

03 | 05 07 1 2 3 5 7 10

5. Sprawdzi¢, czy wybrany kierunek obrotow jest dostepny.

Prawo / stop Lewo / stop Znaczenie
aktywowany aktywowany * oba kierunki sg dostepne
2l |CIG
N [0 i
NI
aktywowany ‘ nie aktywowany » tylko kierunek obrotéw w prawo jest dostepny
— * wartosci zadane dla biegu w lewo prowadzg do zatrzymania
napedu
zl GG
N i

nie aktywowany ‘ aktywowany

G

—

24v
RY

« tylko kierunek obrotow w Lewo jest dostepny
+ wartosci zadane dla biegu w prawo prowadza do zatrzy-
mania napedu

nie aktywowany ‘ nie aktywowany

CIG
1

—

24V

+ urzadzenie jest zablokowane lub naped zostanie
zatrzymany

6. Umiesci¢ falownik MOVIMOT® na skrzynce zaciskowej i mocno dokrecié.
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7. Za pomocg potencjometru wartosci zadanych f1 ustawi¢ wymagang maksymalng
predkos¢ obrotowa.

f [Hz] 1004
751
& 6
50 1
—7

329413003

[1] Pozycja potencjometru

8. Upewni¢ sie, ze na zaslepce potencjometru wartosci zadanej f1 jest uszczelka,
nastepnie wkreci¢ zaslepke.

STOP!

Stopien ochrony opisany w danych technicznych zachowany bedzie tylko wéwczas,
jesli zaslepka gwintowana potencjometru wartosci zadanych oraz zaslepka ztacza
diagnostycznego X50 zostaty prawidtowo zamontowane.

W przypadku nieprawid’rowe(go montazu zaslepki gwintowanej moze dojs¢ do uszko-
dzenia falownika MOVIMOT™.

9. Podtaczy¢ napiecie sterujgce 24 VDC i napiecie sieciowe.

WSKAZOWKI

Informacje na temat dostepnych funkcji w potaczeniu z RS-485-Master zawarto w roz-
dziale "Funkcja z RS-485-Master" (— str. 94).

Informacje odnos$nie funkcji w potgczeniu ze ztaczami magistrali polowych zawarte sg
w odpowiednich podrecznikach:

» Ztacza, rozdzielacze polowe PROFIBUS

» Zlacza, rozdzielacze polowe InterBus

» Ztacza, rozdzielacze polowe DeviceNet/CANopen
» Ztacza, rozdzielacze polowe AS-interface
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7.3 Kodowanie danych procesowych

Te same dane procesowe sg uzywane dla sterowania oraz wprowadzania wartosci
zadanych przy wszystkich systemach komunikacji. Kodowanie danych procesowych
przebiega zgodnie z ujednoliconym profilem MOVILINK® dla falownikow SEW.

W przypadku MOVIMOT® rozréznia sie nastepujace warianty:
» 2 stowa danych procesowych (2 PD)
+ 3 stowa danych procesowych (3 PD)

PO > MOVIMOT®

[ Pot | Po2z | Pos |

[Pt [ P2 | =

- Pl

339252747

PO = Wyjsciowe dane procesowe Pl = Wejsciowe dane procesowe
PO1 = Stowo sterujace P11 = Stowo statusowe 1
PO2 = Predko$¢ obrotowa [%] PI2 = Prad wyjsciowy
PO3 = Rampa PI3 = Stowo statusowe 2

7.3.1 2 stowa danych procesowych

W przypadku sterowania urzgdzeniem MOVIMOT® poprzez 2 stowa danych proceso-
wych, uktad nadrzednego sterowania przesyta wyjsciowe dane procesowe "Stowo ste-
rujgce" i "Predkos¢ obrotowa [%]" do MOVIMOT®. MOVIMOT® przesyta do uktadu ste-
rowania nadrzednego wejsciowe dane procesowe "Stowo statusowe 1" oraz "Prad
wyjsciowy".

7.3.2 3 stowa danych procesowych

W przypadku sterowania przez 3 stowa danych procesowych jako dodatkowe stowo
procesowych danych wyjsciowych wysytana jest rampa a jako trzecie stowo proceso-
wych danych wej$ciowych przesytane jest "stowo statusowe 2".
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7.3.3 Wyjsciowe dane procesowe

PO1: Stowo sterujace

PO2: warto$¢ zadana —

PO3: Rampa (tylko dla

protokotu 3 stow) ]

Wyjsciowe dane procesowe przekazywane sg poprzez nadrzedne sterowanie do falow-
nika MOVIMOT® (informacje dot. sterowania i wartosci zadane). Dane te zadziatajg
w MOVIMOT® tylko wtedy, gdy adres RS-485 w MOVIMOT® (przetaczniki DIP S1/1 —
S1/4) ustawiony zostat inaczej niz na 0.

Nadrzedny ukfad sterowania kontroluje falownik MOVIMOT® z wykorzystaniem naste-
pujacych wyjsciowych danych procesowych:
+ PO1: Stowo sterujgce
* PO2: Predkos¢ obrotowa [%] (wartos¢ zadana)
+ PO3: Rampa
Wirtualny zacisk dla zamkniecia hamulca i zablokowanie

stopnia wyjsciowego przy poleceniu "Stop"

Wirtualne zaciski do zwalniania hamulca bez
zezwolenia dla napedu, tylko w przypadku przetacznika
MOVIMOT® $2/2 = "ON"

Bazowy blok sterujacy
|15|14|13|12|11|10|9|8 7 |6|5|4|3|2|1|0
i ) w T -
nie dostepne ) Bit | Bit |niedos-|™"=1 | " 110 ze_zzwoleme
zarezerwowane dla funkgji ngn | "g" |tepne!) |Reset | M€ dostepne W przeciwnym
dodatkowych ep wypadku zatrzymanie

Wartos$¢ procentowa ze znakiem liczbowym / 0,0061 %
Przyktad: -80 % / 0,0061 % = - -13115 = CCCb5y,¢y

Czas od 0 do 50 Hz w ms (zakres: 100 — 10000 ms)
Przyktad: 2,0 s = 2000 ms = 07D0y,¢y

1) zalecenie dla wszystkich nieobsadzonych bitow = "0"

Stowo sterujace,
bit 0—2

Stowo sterujace,
Bit 6 = Reset

Sftowo sterujace,
Bit 8 = zwalnianie
hamulca bez
zezwolenia dla
napedu

Stowo sterujace,
Bit 9 = blokowanie
hamulca przy
komendzie "Stop"

Wprowadzenie komendy sterujgcej "Zezwolenie" nastepuje z bitami 0 — 2 poprzez wpro-
wadzenie stowa sterujgcego = 0006,¢,. W celu odblokowania falownika MOVIMOT®,
zacisk wejsciowy R (Vi /lub L ¢ ) musi zosta¢ przetagczony na +24 V (zmostokowane
z zaciskiem 24 V).

Komenda sterujgca "Stop" nastepuje po zresetowaniu bitu 2 = "0". Ze wzgledu na kom-
patybilnos¢ z innymi urzgadzeniami z rodziny falownikow SEW, nalezy stosowac
komende zatrzymujacg 0002;,.,. Zasadniczo urzadzenie MOVIMOT® powoduje, nieza-
leZznie od stanu bitu 0 i bitu 1, jesli bit 2 = "0" zatrzymanie z aktualng rampa.

W przypadku wystgpienia btedu, mozna skasowac¢ go poprzez bit 6 = "1" (Reset). Nie-
obsadzone bity powinny wskazywac¢ ze wzgledu na kompatybilno$¢ wartosc¢ 0.

Jesli przetacznik DIP S2/2 = "ON", woéwczas istnieje mozliwos¢ odblokowania

hamulca za posrednictwem bitu 8, bez zezwolenia napedu (oprocz zastosowania
dzwignicowego).

Gdy tylko zatgczony zostanie bit 9 po aktywacji polecenia "Stop", urzadzenie
MOVIMOT® zamknie hamulec i zablokuje stopien wyjsciowy.
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Uruchomienie za pomoca ztagcza RS-485 / fieldbus (‘CD

Kodowanie danych procesowych @
Predkos¢ Wartos¢ zadana predkosci obrotowej wprowadzana jest relatywnie w formie procen-
obrotowa [%] towej i odnosi sie do maksymalnej predkosci obrotowej, ustawionej za pomocg poten-

cjometru wartosci zadanych f1.
Kodowanie: C000pex =-100 % (lewe obroty)
4000pex = +100 % (prawe obroty)
-> 1 jednostka = 0,0061 %
Przyktad: 80 % fhax, kierunek obrotéw w lewo:
Przeliczanie: -80 % / 0,0061 =-1311545, = CCCb ¢

Rampa W przypadku wymiany 3 danych procesowych, przekazywana jest aktualna rampa
w stowie wyjsciowym PO3. W przypadku sterowania falownika MOVIMOT® za pomoca
2 danych procesowych, uzywana jest rampa ustawiona za pomocg przetagcznika t1.

Kodowanie: 1 digit=1ms
Zakres: 100 — 10000 ms
Przyktad: 2,05 =2000 ms") = 20004ez = 07D0pey

7.3.4 Wejsciowe dane procesowe

Wejsciowe dane procesowe przekazywane sg z falownika MOVIMOT® do nadrzednego
sterowania i zawierajg informacje dot. statusu oraz wartosci rzeczywistych.

Nastepujace wejsciowe dane procesowe obstugiwane sg przez falownik MOVIMOT®:
+ PI1: Stowo statusowe 1

* PI2: Prad wyjsciowy

+ PI3: Stowo statusowe 2

1) Czas rampy odnosi sie do skoku wartosci zadanej o 1500 min""! (50 Hz).
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[f5[1a[13 121 [10]9 [8 [7 [6 5 [4]3][2]1]0]

Zezwolenie dla stopnia
wyjsciowego mocy = "1"

L Falownik gotowy do pracy ="1"

i i Odblokowanie danych PO ="1"
Stan urzadzenia (Bit 5= "0")

Ogez = praca 24 V

PI: 24ez = brak zezwolenia —————— zarezerwowany
Stowo statusowe 1 ez =_zezwo|en|e
184ez = tryb reczny aktywny zarezerwowany

Numer btedu (bit 5 ="1")

Btad/Ostrzezenie = "1"

zarezerwowany

L zarezerwowany

PI2: Wartos¢ | 16 bitowy integrator ze znakiem liczby x 0,1 % Iy

rzeczywista pradu Przyktad: 0320,y = 800 x 0,1 % Iy =80 % Iy

[f5[1a[13[12[11 [10]9 [8 [7 [6 5[4 ]3][2]1]0]

Zezwolenie dla stopnia
wyjsciowego mocy = "1"

——— Falownik gotowy do pracy = "1"

Odblokowanie danych PO ="1"

zZarezerwowany

zarezerwowany

Btad/Ostrzezenie = "1"

zarezerwowany
PI3: zarezerwowan

Stowo statusowe 2 y

(tylko w przypadku 01 (hamulec)

protokotu 3 stéw) "0" = hamulec zwolniony

"1" = hamulec zamkniety

02 (gotowy do pracy)

11 (zacisk R("y)

12 (zacisk L ¢ ))

I3 (zacisk f1/f2)

zarezerwowany 0

zarezerwowany 0

L zarezerwowany 0
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Uruchomienie za pomoca zlgcza RS-485 / fieldbus

Kodowanie danych procesowych

W ponizszej tabeli przedstawiono obsadzenie stowa statusowego 1:

Bit Znaczenie Objasnienie
0 Zezwolenie dla stopnia 1:  zezwolenie dla MOVIMOT®
wyjsciowego mocy 0: brak zezwolenia dla MOVIMOT®
1 Przetwornica gotowa 1: MOVIMOT® gotowy do pracy
do pracy 0: MOVIMOT® nie jest gotowy do pracy
2 Odblokowanie danych 1: dane procesowe sg odblokowane;
PO Napedem mozna sterowa¢ poprzez fieldbus
0: dane procesowe sg zablokowane;
Napedem nie mozna sterowac¢ poprzez fieldbus
zarezerwowany zarezerwowany = 0
zarezerwowany zarezerwowany = 0
Usterka / ostrzezenie 1: obecna usterka / ostrzezenie
0: brak usterki / ostrzezenia
6 zarezerwowany zarezerwowany =0
7 zarezerwowany zarezerwowany =0
8-15 | Bit 5 = 0: stan urzadzenia | W przypadku braku sygnalizacji btedu/ostrzezenia (bit 5 = 0), wéw-

Ogez: tryb 24 V

24ez: brak zezwolenia
44ez: Z€ZWOlENiE

184ez: tryb reczny aktywny
Bit 5 = 1: Numer btedu

czas za posrednictwem tego bajtu wyswietlany jest stan roboczy/
stan zezwolenia dla modutu mocy falownika.

W przypadku sygnalizacji btedu/ostrzezenia (bit 5 = 1), za posredni-
ctwem tego bajtu wyswietlany jest numer btedu.

W ponizszej tabeli przedstawiono obsadzenie stowa statusowego 2:

Bit | Znaczenie Objasnienie
0 Zezwolenie dla stopnia 1: zezwolenie dla MOVIMOT®
wyjsciowego mocy 0: brak zezwolenia dla MOVIMOT®
1 Przetwornica gotowa 1: MOVIMOT® gotowy do pracy
do pracy 0: MOVIMOT® nie jest gotowy do pracy
2 Odblokowanie danych 1: dane procesowe sg odblokowane;
PO Napedem mozna sterowac poprzez fieldbus
0: dane procesowe sg zablokowane;
Napedem nie mozna sterowac¢ poprzez fieldbus
zarezerwowany zarezerwowany = 0
zarezerwowany zarezerwowany = 0
Usterka / ostrzezenie 1: obecna usterka / ostrzezenie
0: brak usterki / ostrzezenia
zarezerwowany zarezerwowany = 0
zarezerwowany zarezerwowany = 0
01 Hamulec 1: hamulec zamkniety
0: hamulec zwolniony
9 02 Gotowy do pracy 1:  MOVIMOT® gotowy do pracy
0: MOVIMOT® nie jest gotowy do pracy
10 1 (R)
1: ustawione jest wejscie binarne
11 12 (L) oo h P
0: nie jest ustawione wejscie binarne
12 13 (f1/f2)
13 zarezerwowany zarezerwowany = 0
14 zarezerwowany zarezerwowany =0
15 zarezerwowany zarezerwowany =0
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Uruchomienie za pomoca zlgcza RS-485 / fieldbus
Funkcja RS-485-Master

Funkcja RS-485-Master

« Nadrzedne sterowanie (np. PLC) jest urzadzeniem Master, falownik MOVIMOT® jest
urzadzeniem Slave.

+ Uzywany jest 1 bit startowy, 1 bit stopu i 1 bit parzysto$ci (even parity).

+  Przesyt danych odbywa sie zgodnie z protokotem SEW-MOVILINK® (patrz rozdziat
"Kodowanie danych procesowych" (— str. 89)) ze stata predkosciag transmisji rzedu
9600 baud.

Struktura telegramu

Ponizsza ilustracja przedstawia strukture telegraméw pomiedzy RS-485-Master
a falownikiem MOVIMOT®:

Telegram zapytania ——»

Idle ‘ SD1|ADR | TYP | Protocol-Data-Unit (PDU) BCCD g
Idle | SD2 | ADR | TYP | Protocol-Data-Unit (PDU) | BCC
Master 4————— Telegram odpowiedzi —— MOVIMOT®
339909643

Idle = przerwa rozruchu przynajmniej 3,44 ms
SD1=  Start-Delimiter (znak startowy) 1: Master -> MOVIMOT®: 02,4
SD2 =  Start-Delimiter (znak startowy) 2: MOVIMOT® -> Master: 1Dhex
ADR = adres1-15
adres grupy 101 — 115
254 = peer-to-peer
255 = Broadcast
TYP = typ danych uzytkowych
PDU = dane uzytkowe
BCC = Block Check Character (znak kontrolny bloku): XOR wszystkich bajtéw

WSKAZOWKA

W przypadku typu "cyklicznego", urzadzenie MOVIMOT® oczekuje najpdzniej po
1 sekundzie kolejnej ramki danych (protokdt Master). Jesli kolejna ramka nie zostanie
odczytana, woéwczas urzadzenie MOVIMOT® przechodzi samoczynnie w stan spo-
czynku (kontrola Timeout).

A OSTRZEZENIE!

W przypadku typu "acyklicznego" nie jest przeprowadzana kontrola Timeout.

W przypadku przerwania potgczenie bus, naped moze pracowac dalej w sposéb
niekontrolowany.

Smier¢ lub ciezkie obrazenia ciata przez niekontrolowany ponowny rozruch napedu.

» Potaczenie bus pomiedzy urzadzeniem Master a falownikiem MOVIMOT® powinno
by¢ realizowane wytgcznie z "cyklicznym" przesytem.
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Funkcja RS-485-Master @

7.4.2 Przerwa w rozruchu (Idle) i znak startowy (Start-Delimiter)

Urzadzenie MOVIMOT® rozpoznaje poczatek telegramu zapytania na podstawie
przerwy rzedu 3,44 ms, i nastepujacym znaku 02, (Start-Delimiter 1). Jesli transmisja
obowigzujacego telegramu zapytania zostanie przerwana przez urzadzenie Master,
wowczas kolejny telegram zapytania moze zosta¢ przestany najwczesniej po dwu-
krotnej przerwie (ok. 6,88 ms).

7.4.3 Adres (ADR)

Urzadzenie MOVIMOT® obstuguje zakres adreséw od 0 do 15, oraz dostep poprzez
transmisje punkt do punktu (254) badz poprzez adres Broadcast (255). Poprzez adres
0 moga by¢ odczytywane jedynie aktualne wejsciowe dane procesowe (stowo statu-
sowe, prad wyjsciowy). Przesytane poprzez Master wyjsciowe dane procesowe nie sg
brane pod uwage, poniewaz ustawione za pomocg adresu 0 przetwarzanie danych PO
jest nieaktywne.

7.4.4 Adres grupy

Za pomocg ADR = 101...115 mozna faczy¢ w (grupy wiele falownikéw MOVIMOT®.
W tym przypadku, wszystkie falowniki MOVIMOT™ z jednej grupy ustawione zostang na
taki sam adres RS-485 (np. grupa 1: ADR = 1, grupa 2: ADR = 2).

Master moze przypisywac¢ tym grupom z ADR = 101 (wartosci zadane dla falownika
grupy 1)i ADR =102 (wartosci zadane dla grupy 2) nowe wartosci zadane grupy. Falow-
niki z takim wariantem adresowania nie odpowiadajg. Pomiedzy 2 telegramami Broad-
cast lub telegramami grupy, Master musi zachowa¢ minimalny czas przerwy wynoszacy
25 ms!

7.4.5 Dane uzytkowe (TYP)

Zasadniczo urzgdzenie MOVIMOT® obstuguje cztery rozne typy PDU (Protocol Data
Unit), ktére w istocie ustalane sa poprzez dtugo$¢ danych procesowych i wariant

przesytu.
Typ Wariant Dlugos¢ danych | Dane uzytkowe
przeciazeniowy procesowych
03hex | Cyklicznie 2 slowa Stowo sterujace / predko$¢ obrotowa [%] / stowo sta-
831cx | acykliczne 2 stowa tusowe 1/ prad wyjsciowy
05pex cyklicznie 3 stowa Stowo sterujace / predko$¢ obrotowa [%] / rampa /
85nex | acykliczne 3 stowa stowo statusowe 1/ prad wyjscia / stowo statusowe 2

7.4.6 Kontrola Timeout

W przypadku wariantu przesytu "cyklicznego", falownik MOVIMOT® oczekuje najpoz-
niej po jednej sekundzie kolejnej ramki danych (telegram zapytania w/w typow). Jesli
kolejna ramka nie zostanie odczytana, wéwczas naped hamuje samoczynnie z ostatnig
wazng rampg (Kontrola Timeout). "Spada" sygnat "gotowy do pracy". W przypadku
wariantu przesytu "acyklicznego" nie przeprowadzana jest kontrola Timeout.
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7.4.7 Znak kontrolny bloku BCC

Przyktad

Znak kontrolny bloku (BCC) stuzy wraz z tworzeniem réwnej parzystosci do bezpiecz-
nego przesytu danych. Tworzenie znaku kontrolnego bloku nastepuje poprzez potacze-
nie XOR wszystkich znakéw telegramu. Wynik tego procesu przesytany jest na koncu
telegramu jako znak BCC.

Ponizszy rysunek przedstawia przyktadowe tworzenie znaku kontrolnego bloku dla acy-
klicznego telegramu PDU typ 854 z trzema danymi procesowymi. Poprzez logiczne
potaczenie XOR znakéw SD1 — PO3,,,,, warto$¢ 13,4 bedzie widoczna jako znak kon-
trolny bloku BCC. Znak BCC zostanie przestany jako ostatni znak telegramu. Po ode-
braniu znakoéw, urzadzenie odbiorcze sprawdza parzystos¢ poszczegdinych znakow.
Na koniec, z odebranych znakéw SD1 — PO3,,,, tworzony jest wedtug tego samego
schematu znak kontrolny bloku. Jesli przeliczone i odebrane znaki BCC sg identyczne
i nie jest sygnalizowany btad parzystosci znakéw, oznacza ze telegram przestany zostat
prawidtowo. W przeciwnym wypadku zasygnalizowany zostanie btad przesytu. W razie
potrzeby nalezy powtdrzy¢ telegram.

PO
Idle ‘Ozhex ‘ 01 hex 85hex 00hex 06hex 20hex Oohex 0Bhex BShex 13hex
sD1  ADR TYP FPOl,, FOl,, POZ,, POZ, FPO3,, FO3,, BCC
N —
S| 5
o | %)
SD1 : 02, 10 o o o 0o 0 1 0 —
XOR
ADR : 01, 110 o 0 o 0 0 0o 1 ="2°
TYP : 85hex 111 0 0 0o 1 0 0 1 =""="
POT, g1: 00 o/o o o 0 0 0 0 0=
XOR
PO1,0,, : 06, olo o 0 0 1 0 1 0=
PO2, 5, 20 0x 1o o 1 0 0 0 0 0o ="
XOR
PO2,, : 00, olo o 0 0 0 0 0 0 <
XOR
POS, 1 0B, , 1o o o o 0o 1 1 1=
XOR
PO3,, B8, o1 0o 1 1 0 1 0 0 —
BCC : 13, 1/0 o 0o 1 0 o 1 1

640978571
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Funkcja RS-485-Master @

7.4.8 Przetwarzanie telegramu w MOVILINK®-Master

a) Wysytanie
telegramu
zapytania

b) Odbieranie
telegramu
odpowiedzi

Do przesytania i odbierania telegramow MOVILINK® w dowolnych urzadzeniach steru-
jacych, powinien by¢ zachowany nastepujacy algorytm dla zapewnienia prawidtowego
transferu danych.

(np. wysytanie wartosci zadanych do falownika MOVIMOT®)

1.

2.

Odczeka¢ przerwe w rozruchu (przynajmniej 3,44 ms, w przypadku telegraméw
grupy lub Broadcast przynajmniej 25 ms).

Wystac¢ telegram zapytania do falownika.

(potwierdzenie odbioru + wartosci rzeczywiste z falownika MOVIMOT®)

1.

2.

N o o s~ w

W przeciggu ok. 100 ms musi nastapi¢ odebranie telegramu odpowiedzi, w prze-
ciwnym razie np. powtérzenie transferu.

Przeliczony znak kontrolny bloku (BCC) telegramu odpowiedzi = odebrany znak
BCC?

Start-Delimiter telegramu odpowiedzi = 1Dyg,?

Adres odpowiedzi = Adres zapytania?

Odpowiedz PDU-typ = Zapytanie PDU-typ?

Wszystkie kryteria spetnione: => transfer OK! Dane procesowe wazne!
Teraz mozna wystac¢ kolejny telegram zapytania (dalej od punktu a).

Wszystkie kryteria spelnione: => transfer OK! Dane procesowe wazne! Teraz
mozna wysta¢ kolejny telegram zapytania (dalej od punktu a).
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7.4.9 Przykladowy telegram

Telegram
zapytania

zZ RS-485-Master
do MOVIMOT®

Telegram
odpowiedzi

z MOVIMOT® do
Mastera RS-485

Na tym przyktadzie przedstawiono sterowanie silnikiem tréjfazowym MOVIMOT® za
posrednictwem 3 stéw danych procesowych z PDU typu 85, (3 PD acykliczne).
Master RS-485 wysyta 3 wyjsciowe dane procesowe (PO) do silnika tréjfazowego
MOVIMOT®. Falownik MOVIMOT® odpowiada za posrednictwem 3 wejsciowych
danych procesowych (PI).

PO1: 0006,cy Stowo sterujgce 1 = zezwolenie
PO2: 2000,cx Wartos¢ zadana predkosci obrotowej [%] = 50 % (z fmaX”)
PO3: 0BB8},ox Rampa=3s

1) fmax OKreslana jest poprzez potencjometr wartosci zadanych 1

Pl1: 04060y Stowo statusowe 1
Pl12: 0300},¢x Prad wyjsciowy [% I\]
PI3: 060705 Stowo statusowe 2

Informacje na temat kodowania danych procesowych zawarto w rozdziale "Kodowanie
danych procesowych" (— str. 89).

Przyktadowy telegram "3PD acykliczny"

RS-485-Master

—— Wyjsciowe dane procesowe (PO) ———»

Idle 02hex 01 hex 85hex Oohex 06hex 20hex OOhex OBhe>< thex 1a’hex
SD1 ADR TYP [ BCC
PO3: rampa
0BB8, ., = 3s ® O
PO2: predkos¢ obrotowa [%] N
2000,,, =50% f__, =
PO1: stowo sterujgce
0006, ., = zezwolenie
4—— Wejsciowe dane procesowe (Pl) ——— MOVIMOT®
ldle 1Dhex 01 hex 85hex 04hex 07he>< 03hex Oohex 06hex O7he>< 98hex
SD1 ADR TYP Y K BCC

PI3: stowo statusowe 2

P12: prad wyjsciowy

L PI1: stowo statusowe 1

340030731

Na tym przykfadzie przedstawiono acykliczny wariant przesytu, tzn. bez aktywnej kon-
troli Timeout w falowniku MOVIMOT®. Cykliczny wariant przesytlu moze by¢ zrealizo-
wany poprzez wprowadzenie TYP = 05;.,. W takim przypadku, falownik MOVIMOT®
oczekuje najpdzniej po jednej sekundzie kolejnej ramki danych (telegram zapytania w/w
typdw), w przeciwnym razie falownik MOVIMOT® przechodzi samoczynnie w stan spo-
czynku (kontrola Timeout).
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Wskazanie robocze — o

8 Eksploatacja
8.1

Wskazanie robocze
Dioda statusowa LED umieszczona jest na gorze falownika MOVIMOT® (patrz ponizsza

ilustracja).

[1] Dioda statusowa MOVIMOT®

459759755

8.1.1 Znaczenie zachowania diody statusowej LED
3-kolorowa dioda statusowa LED sygnalizuje stany robocze oraz btedy falownika
MOVIMOT®.
Kolor | Stan diody LED Tryb pracy Opis
diody
LED
- wyt. nie gotowy do Brak zasilania 24 V
pracy
2061ty rébwnomierne, nie gotowy do Faza testu samoczynnego lub zasilanie 24 V jest
szybkie pulsowanie | pracy zatgczone, ale napigcie sieciowe nie jest OK
2061ty rébwnomiernie gotowy do pracy Aktywne zwalnianie hamulca bez zezwolenia dla
pulsujacy napedu (tylko przy S2/2 = "ON")
2061ty $wieci w sposéb gotowy do pracy, Zasilanie 24 V i napiecie sieciowe OK,
ciagly ale urzadzenie ale brak sygnatu zezwolenia
zablokowane Jesli po przestaniu sygnatu zezwolenia naped nie
zacznie pracowac, wowczas nalezy sprawdzi¢
proces uruchomienia!
zielony | pulsujacy zmiennym | gotowy do pracy, Zaktocenie komunikacji podczas cyklicznej
Izotty kolorem ale wystapit wymiany danych
Timeout
zielony | $wieci w spos6b urzadzenie jest Silnik pracuje
ciagly odblokowane
zielony | rownomierne, aktywna granica Naped pracuje na granicy pradu
szybkie pulsowanie | pradu
czer- Swieci w spos6b nie gotowy do Sprawdzi¢ zasilanie 24 V.
wony ciggly pracy Nalezy pamieta¢, ze poditgczone jest wygtadzone

napiecie state o niewielkich tetnieniach (tetnienia
resztkowe maks. 13%)

Kody migowe diody statusowej LED
Roéwnomierne pulsowanie:

Roéwnomierne, szybkie pulsowanie:

Pulsujacy zmiennym kolorem:

Opis stanéw btedow zawarto w rozdziale "Wskazanie statusu oraz btedéw" (— str. 103).
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8 oS < Eksploatacja
- ~  Modut Drive-ldent

8.2 Modut Drive-ldent

WSKAZOWKA

1

W przypadku napedow MOVIMOT®-MM..D z silnikiem DT/DV/DZ nie wolno podia-
cza¢ zadnego modutu Drive-ldent przeznaczonego dla silnikéw typu DR!

100

Dane dot. silnika i hamulcéw dla silnikéw DT/DV/DZ zapisane sg w pamieci falownika
MOVIMOT® pracujacego bez modutu Drive-Ident. Dlatego gniazdo przytaczeniowe dla
modutu Drive-ldent nie jest obsadzone.

2037035019

[1]1 Gniazdo przytaczeniowe dla modutu Drive-ldent
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Klawiatura MBG11Ai MLG.A — -~

8.3 Klawiatura MBG11A i MLG..A
WSKAZOWKA
° Wskazéwki na temat uruchomienia za pomoca opcji MBG11A lub MLG..A zawarto
1 w rozdziale "Uruchomienie za pomocg opcji MBG11A lub MLG..A" (— str. 78).
Za pomocg klawiatury MBG11A i MBG..A mozna obstugiwa¢ nastepujace funkcje
MOVIMOT®:
Funkcja Objasnienie
Wskazania
wyswietlacza |
Ujemna warto$¢ wskazania, np. = lewe obroty

Dodatnia warto$¢ wskazania, np. = prawe obroty

Wskazywana warto$¢ odnosi sie do predkosci obrotowej ustawionej za pomocg potencjo-
metru wartosci zadanych f1. Przyktad: Wskazanie "50" = 50 % predkosci obrotowej usta-
wionej za pomocg potencjometru wartosci zadanych.

Uwaga: W przypadku wskazania "0" naped pracuje z f,i,.

Zwiekszenie predkosci
obrotowej

Dla kierunku w prawo: @ Dia kierunku w lewo: (‘@

Zmniejszenie predko-
$ci obrotowej

Zatrzymanie napedu

Dla kierunku w prawo: (( Dla kierunku w lewo: @

MOVIMOT® Réwnoczesne przycisniecie klawiszy: + Wyswietlacz = |
SEW

Rozruch napedu

MOVIMOT®

Uwaga: Naped MOVIMOT® przyspiesza po odblokowaniu, do ostatnio zapamietanej
wartosci i zapamietanego kierunku obrotow.

Zmiana kierunku obro-
téow z prawego na lewy

1. (( do wskazania na wy$wietlaczu = |
SEW

2. Ponowne przycisniecie (‘@ powoduje zmiane kierunku obrotéw z prawego

na lewy.

Zmiana kierunku obro-
tow z lewego na prawy

1. @ do wskazania na wy$wietlaczu = |

SEW
2. Ponowne przycisniecie @ powoduje zmiane kierunku obrotéw z lewego na
prawy.

Funkcja zapisu

Po wytaczeniu napiecia i ponownym witaczeniu zapamietana zostanie ostatnio ustawiona
wartosg, jesli po ostatniej zmianie wartosci zadanej, przynajmniej przez 4 sekundy zataczo-
ne byto zasilanie 24 V.

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D z silnikiem trojffazowym DT/DV

101



102

>\ /ﬁ Eksploatacja
- ~ Nastawnik wartosci zadanej MWA21A

8.4 Nastawnik wartosci zadanej MWA21A

WSKAZOWKI

1

Wskazéwki na temat podigczania opcji MWA21A zawarte sa w rozdziale "Podiacza-
nie opcji MWA21A" (— str. 41).

Wskazéwki na temat uruchomienia za pomocg opcji MWA21A zawarto w rozdziale
"Uruchamianie za pomoca opcji MWA21A" (— str. 80).

8.41

Sterowanie

Za pomoca sygnatu analogowego na zacisku 7 i zacisku 8 opcji MWA21A odbywa sie
sterowanie predkoscig obrotowa napedu MOVIMOT® od frin 4O frnax-

8.4.2 Funkcja wartos¢ zadana - stop

6 10V («— 6 10V [«—
> —1 7 +
[1] 2kQ [gfq 21—
9 L H 9 1 H
10 1 H 10 1 H
MWA21A MWA21A
341225355
[1] Potencjometr w uzyciu z napieciem odniesienia 10 V (alternatywnie 5 kQ)
[2] Bezpotencjatowy sygnat analogowy
[1]1Hz] ,
5
| /
/
/
4 /
| /
/
/
3 1
/
/
fmin _./
(2 Hz) A
1
0 4
0 0,5 1 1.5 2 25 [Vl 1o
0 1 2 3 4 5 [mA]
341098123
Ustawienie: [1] Czestotliwos$¢ wyjsciowa

- - — [2] Warto$¢ zadana

0..10V/0...20 mA
2..10V/4..20 mA

341167755
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Wskazanie statusu oraz btedow

Serwis [ | 9

9 Serwis

9.1 Wskazanie statusu oraz bfedow
9.1.1 Dioda statusowa LED
Dioda statusowa LED umieszczona jest w gornej czesci falownika MOVIMOT®.

Znaczenie

zachowania diody

statusowej LED

<P

3-kolorowa dioda statusowa LED sygnalizuje stany robocze oraz btedy falownika

MOVIMOT®.
Kolor Stan diody LED Kod btedu Opis
diody
LED
- wyt. nie gotowy do Brak zasilania 24 V
pracy
2061ty rébwnomierne nie gotowy do Faza testu samoczynnego lub zasilanie 24 V jest
pulsowanie pracy zalgczone, ale napiecie sieciowe nie jest OK
z6tty réwnomierne, gotowy do pracy Aktywne zwalnianie hamulca bez zezwolenia dla
szybkie napedu (tylko przy S2/2 = "ON")
pulsowanie
2061ty Swieci w sposob gotowy do pracy, zasilanie 24 V i napiecie sieciowe OK,
ciagty ale urzadzenie ale brak sygnatu zezwolenia
zablokowane Jesli po sygnale odblokowania naped nie dziata,
sprawdzi¢ nalezy uruchomienie!
zielony/ | pulsujacy zmiennym | gotowy do pracy, Zaktocenie komunikacji podczas cyklicznej
26tty kolorem ale wystapit wymiany danych
Timeout
zielony | $wieci w sposéb urzadzenie jest Silnik pracuje
ciagty odblokowane
zielony | réwnomierne, aktywna granica Naped pracuje na granicy pradu
szybkie pulsowanie | pradu
czer- Swieci w sposob nie gotowy do Sprawdzi¢ zasilanie 24 V.
wony ciagty pracy Nalezy pamieta¢, ze podiaczone jest wygtadzone
napigcie state o niewielkich tetnieniach (tetnienia
resztkowe maks. 13%)
czer- 2x pulsuje, pauza btad 07 Napiecie obwodu posredniego zbyt wysokie
wony
czer- powolne pulsowanie | btad 08 Btad kontroli predkosci obrotowe;j
wony (tylko przy S2/4 = "ON")
lub funkcja dodatkowa 13 jest aktywna
btad 90 Btedne przyporzadkowanie silnik - falownik
btedy 17 do 24, 37 | Btad CPU
btedy 25, 94 Btad EEPROM
czer- ) btad 01 Przekroczenie pradu stopnia wyjsciowego
3x pulsuje, pauza - —
wony btad 11 Zbyt wysoka temperatura stopnia wyj$ciowego
czer- 4x pulsuje, pauza btad 84 Przecigzenie silnika
wony
czer- 5x pulsujacy, pauza | btad 89 Nadmierna temperatura hamulca
wony Btedne przyporzadkowanie silnik - falownik
czer- 6x pulsujacy, pauza | btad 06 Zanik fazy sieci
wony btad 81 Warunek startu?
btad 82 Przerwanie faz wyjs'ciowych”

1) tylko w przypadku zastosowania dzwignicowego

Kody migowe diody statusowej LED
Roéwnomierne pulsowanie:
Roéwnomierne, szybkie pulsowanie:
Pulsujacy zmiennym kolorem:

N x pulsujaca, przerwa:

LED 600 ms wtaczona, 600 ms wytgczona

LED 100 ms wtaczona, 300 ms wytaczona

LED 600 ms zielona, 600 ms z6tta

LED N x (600 ms czerwona, 300 ms wyt.), wowczas LED 1 s wyt.

Opis kodow btedu umieszczony jest na nastepnej stronie.
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Wskazanie statusu oraz btedow

9.1.2 Lista btedéw

Blad

Przyczyna / Rozwigzanie

Timeout komunikacji
(Silnik zatrzymuje sie,
bez kodu btedéw)

« Brakuje potaczenia L, RS+, RS- pomiedzy MOVIMOT® i ztaczem Master RS-485.
Sprawdzi¢ i przywrdci¢ potaczenie, w szczegolnosci potaczenie do masy.

*  Wplyw EMC. Sprawdzi¢ i w razie potrzeby poprawi¢ ekranowanie.

* Nieprawidtowy typ (cykliczny) dla acyklicznego przetwarzania danych, czas protokotu
miedzy poszczegodlnymi telegramami wiekszy niz 1 s (czas Timeout).
Sprawdzié liczbe podtaczonych do Mastera urzadzen MOVIMOT® (maksymalnie moze
by¢ podtaczonych 8 falownikow MOVIMOT® jako urzadzenia Slave, przy komunikacii
cyklicznej).
Skroéci¢ cykl telegramu lub wybraé "acykliczny" typ telegramu.

Napiecie obwodu posredniego
za niskie, rozpoznano wytaczenie
sieci

(Silnik zatrzymuje sie, bez kodu
bledow)

Kod btedu 01
Przekroczenie pradu stopnia
wyjsciowego

Przewody sieciowe, napiecie sieci oraz 24 V napiecie zasilajgce elektroniki sprawdzi¢ pod
katem ewentualnego przerwania. Sprawdzi¢ warto$¢ napiecia zasilajacego elektroniki 24 V
(dopuszczalny zakres napiecia 24 V + 25%, EN 61131-2, tetnienie resztkowe maks. 13%)
Silnik uruchomi sie przy cyklicznej komunikacji z powrotem samoczynnie, gdy tylko napiecie
osiagnie prawidtowe wartosci.

Zwarcie na wyjsciu falownika.

Sprawdzi¢ pod wzgledem wystepowania zwaré potgczenia miedzy wyjsciem falownika a
silnikiem oraz uzwojenia silnika.

Zresetowac btad poprzez wytaczenie napiecia zasilajacego 24 V lub poprzez funkcje
kasowania btedu.

Kod btedu 06

Zanik fazy

(Btad ten moze zosta¢ rozpoznany
tylko przy pracy napedu pod
obcigzeniem)

Skontrolowa¢ przewody sieciowe pod wzgledem zaniku fazy.
Zresetowac btad poprzez wytgczenie napiecia zasilajacego 24 V lub poprzez funkcje
kasowania btedu.

Kod btedu 07
Zbyt wysokie napiecie obwodu
posredniego

» Czas rampy za krétki — wydtuzy¢ czas rampy.
* Nieprawidtowe podtaczenie cewki hamulcowej/rezystora hamujacego
— Sprawdzi¢ podtaczenie rezystora hamujacego/cewki hamulca, w razie potrzeby
skorygowac.
* Nieprawidtowa wewnetrzna oporno$é cewki hamulcowej/rezystora hamujacego
— sprawdzi¢ wewnetrzng opornosé cewki hamulcowej/rezystora hamujacego
(patrz rozdziat "Dane techniczne").
« Termiczne przecigzenie rezystora hamujacego — Rezystor hamujacy zZle zwymiarowany.
* Niedopuszczalny zakres napiecia wejSciowego sieci — sprawdzi¢ napiecie sieci pod
katem dopuszczalnych wartosci
Zresetowac btad poprzez wytaczenie napiecia zasilajacego 24 V lub poprzez funkcje
kasowania btedu.

Kod btedu 08
Kontrola predkosci obrotowej

Zadziatata kontrola predkos$ci obrotowej, zbyt duze obcigzenie napedu

Zredukowac obcigzenie napedu.

Zresetowac btad poprzez wytaczenie napiecia zasilajacego 24 V lub poprzez funkcje
kasowania btedu.

Kod btedu 11

Termiczne przecigzenie stopnia
wyjsciowego lub wewnetrzna
usterka urzadzenia

*  Wyczysci¢ radiator

»  Obnizy¢ temperature otoczenia

*  Zapobiec nadmiernemu gromadzeniu sie ciepta

* Zredukowac obcigzenie napedu

Zresetowac btad poprzez wytgczenie napiecia zasilajgcego 24 V lub poprzez funkcje
kasowania btedu.

Kody biedéw od 17 do 24, 37
Btad CPU

Zresetowac btad poprzez wytaczenie napiecia zasilajacego 24 V lub poprzez funkcje
kasowania btedu.
W razie ponownego / wielokrotnego wystepowania btedu skontaktowac sie z serwisem SEW.

Kod btedu 25
Btad EEPROM

Btad podczas dostepu do EEPROM

Zresetowac btagd poprzez wytaczenie napiecia zasilajacego 24 V lub poprzez funkcje kaso-
wania btedu.

W razie ponownego / wielokrotnego wystepowania btedu skontaktowac sie z serwisem SEW.

Kod btedu 43
Timeout komunikacji

Timeout podczas cyklicznej komunikacji poprzez RS-485

W przypadku tego btedu, naped zatrzymywany jest z ustawiong rampa.

«  Sprawdzi¢ / przywréci¢ komunikacje pomiedzy ztaczem RS-485-Master a MOVIMOT®.

»  Sprawdzi¢ liczbe urzadzen Slave podtaczonych do ztacza RS-485-Master. Jesli czas
Timeout falownika MOVIMOT® ustawiony zostat na 1 sek., woéwczas przy cyklicznej
komunikac% mozna podtaczy¢ do zlgcza RS-485-Master maksymalnie 8 falownikow
MOVIMOT™ (Slave).

Uwaga:

Po przywréceniu komunikacji, nastepuje zezwolenie dla napedu.
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v

Blad

Przyczyna / Rozwigzanie

Kod btedu 81
Btad - warunek startu

Falownik nie mégt podczas magnesowania wstepnego wysta¢ odpowiedniego pradu do
silnika:

* Moc znamionowa silnika zbyt mata w stosunku do mocy znamionowej falownika

*  Zbyt matly przekroj przewodu zasilania silnika

Sprawdzi¢ potaczenie falownika MOVIMOT® z silnikiem.

Kod btedu 82
Btad - wyjscie otwarte

*  Przerwane 2 lub wszystkie fazy wyjsciowe
* Moc znamionowa silnika zbyt mata w stosunku do mocy znamionowej falownika
Sprawdzi¢ potaczenie falownika MOVIMOT® z silnikiem.

Kod btedu 84
Przeciazenie termiczne silnika

* W przypadku montazu przysilnikowego falownika MOVIMOT®, ustawié przetacznik
DIP S1/5 w pozycji "ON".

* W przypadku kombinacji "MOVIMOT® i silnik ze stopniem mocy jeden rozmiar mniej-

szym", sprawdzi¢ pozycje przetacznika DIP S1/6.

Obnizy¢ temperature otoczenia

Zapobiec nadmiernemu gromadzeniu sie ciepta

Zredukowac obcigzenie napedu

Zwiekszy¢ predkos¢ obrotowg

e o o o o

sprawdzi¢ kombinacje napedu z falownikiem MOVIMOT™.

* W przypadku stosowania falownika MOVIMOT® z wybrana funkcjg dodatkowa 5, zadziata-

ta kontrola temperatury w silniku (termostat TH) — Zmniejszy¢ obcigzenie silnika.
Zresetowac btad poprzez wytaczenie napiecia zasilajgcego 24 V lub poprzez funkcje kaso-
wania btedu.

W przypadku gdy btad zostanie zasygnalizowany zaraz %o pierwszym zezwoleniu, nalezy

Kod btedu 89

Termiczne przeciazenie cewki
hamulcowej lub jej uszkodzenie,
nieprawidlowe podtaczenie cewki
hamulcowej

Wydtuzy¢ nastawiony czas rampy

Przeglad hamulca (patrz w instrukcji obstugi "Silniki tréjfazowe DR/DV/DT/DTE/DVE")
Sprawdzi¢ podtgczenie cewki hamulcowej

Skonsultowa¢ sie z Serwisem SEW

e o o o o

dzi¢ kombinacje napedu (cewki hamuijacej) i falownika MOVIMOT®.
* W przypadku kombinacji "MOVIMOT™ i silnik ze stopniem mocy jeden rozmiar mniej-
szym", sprawdzi¢ pozycje przetacznika DIP S1/6.
Zresetowac btagd poprzez wytaczenie napiecia zasilajgcego 24 V lub poprzez funkcje kaso-
wania btedu.

Jesli btad zostanie zgtoszony wkrétce po pierwszym zezwoleniu, wéwczas prosze spraw-

Kod btedu 94
Btad sumy kontrolnej EEPROM

* Uszkodzony EEPROM
Skontaktowac¢ sie z serwisem SEW.
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Wymiana urzadzenia

9.2 Wymiana urzadzenia

Smieré lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pradem.

* Nalezy odtgczy¢ zasilanie falownika MOVIMOT®;j zabezpieczy¢ go przed niezamie-
rzonym ponownym wystgpieniem napiecia zasilajgcego.

* Nastepnie odczekaé co najmniej 1 minute.

A ZAGROZENIE!

Niebezpieczne napiecia mogg utrzymywac sie w urzadzeniu jeszcze przez minute po
odtgczeniu go od sieci!

1. Wykreci¢ sruby i wyciagna¢ falownik MOVIMOT® ze skrzynki zaciskowej.

2. Poréwnac dane z tabliczki znamionowej dotychczasowego falownika MOVIMOT®
z informacjami zawartymi na tabliczce znamionowej nowego falownika MOVIMOT®.

STOP!

Falownik MOVIMOT® wolno wymienia¢ na inny falownik MOVIMOT® charakteryzujacy
sie takg sama moca i napieciem wejsciowym.

3. Elementy obstugi:

Przetacznik DIP S1

Przetgcznik DIP S2

Potencjometr wartosci zadanych f1
Przetacznik 2

Przetacznik t1

ustawi¢ na nowym falowniku MOVIMOT® zgodnie z ustawieniem elementow
poprzedniego falownika MOVIMOT®.

106
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4. Nalezy zwrécié uwage, aby do falownika MOVIMOT® nie byt podtaczony zaden
modut Drive-ldent dla typu silnika DR.

2037035019

[1] Gniazdo przytaczeniowe dla modutu Drive-ldent

5. Umiesci¢ nowy falownik MOVIMOT® na skrzynce zaciskowej i mocno dokrecié.

6. Podtaczy¢ napiecie do falownika MOVIMOT®.
Sprawdzi¢ dziatanie nowego falownika MOVIMOT®.
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£2.  Obracanie modutowej skrzynki zaciskowe;

9.3 Obracanie modutowej skrzynki zaciskowej
Zasadniczo zaleca sie korzystanie z fabrycznie wyposazonych w odpowiednie wypro-
wadzenia przewoddéw urzgdzenia MOVIMOT®. w wyjatkowych przypadkach mozna
przenies¢ miejsca wyprowadzenia przewoddw na przeciwlegtg strone (tylko w wersiji
z modutowa skrzynka zaciskowa).

A ZAGROZENIE!

Niebezpieczne napiecia moga utrzymywac sie w urzadzeniu jeszcze przez minute po
odtaczeniu go od sieci!

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pradem.

* Nalezy odigczy¢ zasilanie falownika MOVIMOT®; zabezpieczy¢ go przed niezamie-
rzonym ponownym wystgpieniem napiecia zasilajgcego.
* Nastepnie odczekac co najmniej 1 minute.

1. Przed odtagczeniem, nalezy odpowiednio oznakowa¢ przylgcza falownika
MOVIMOT®.

2. Odtaczy¢ przytacza sieciowe, sterownicze oraz czujnikdw.
3. Wykrecic¢ sruby [1] i Sciagna¢ falownik MOVIMOT® [2].
4. Poluzowac sruby [3] i zdja¢ skrzynke zaciskowg [4].

457926539
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<P

5. Obrdci¢ skrzynke zaciskowa [4] 0 180°.

322383883
6. Umiesci¢ skrzynke zaciskowa [4] na ptytce montazowej [5] i przymocowaé skrzynke
za pomocg srub [3].
7. Ustawic¢ ponownie przytacza.

8. Umiesci¢ falownik MOVIMOT® [2] na skrzynce zaciskowej i przymocowac za
pomoca 4 srub [1].

458126859
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£ Serwis SEW

9.4 Serwis SEW

Gdyby nie udato sie usuna¢ jakiegos btedu, wéwczas Prosimy o kontakt z serwisem
SEW (patrz "Lista adresowa").

W przypadku zwrécenia sie do serwisu SEW, prosimy o podanie nastepujacych
informaciji:

110

Kod serwisowy [1]

Oznaczenie typu falownika [2]

Numer katalogowy [3]

Numer seryjny [4]

Oznaczenie typu silnika [5]

Numer fabryczny [6]

Krotki opis aplikacji (zastosowanie, sterowanie poprzez zaciski czy bus)
Rodzaj btedu

Okolicznosci towarzyszgce (np. pierwsze uruchomienie)
Wiasne przypuszczenia

Uprzednie niezwykte zachowania itd.

s 1

[1]—— Status: 10 12 -- A-- -- 10 10 12 02708 444

0 000t 0 OO

2l — ymmwm TP  MM15D-503-00
[3] - AV VA Sach.Nr. 18215033 Serien Nr.0886946 ( E @ [4]
' Eingang / Input Ausgang / Output CHO1
EURODRIVE U= 3:380.500VAC  [U= 3x0V..Uj o 0
D-76646 Bruchsal f= 50...60Hz f= 2...120Hz N2936
Made in Germany I=_3.5AAC I=_4.0AAC ®
MOVIMOT T= -30...40C
Antriebsumrichter ~ P-Motor 1.5kW / 2.0HP c us
Drive Inverter P-Motor (S3/25%): 2.2kW _/ 3.3HP.

Use 60/75°C copper wire only. Tighten terminals to 13,3in. - ibs.(1.5 Nm)
Suitable for use on a circuit capable of delivering not more than 5000ms
. J

4 N
SEWEEVURCRIRIVIE  Bruchsal / Germany €
[6] —— Typ KA77 DT90L4/BMG/MM15/MLU 3~ |EC 34
[6] —— Nr.  3009818304. 0001. 99 M B3
KW 15 / 50HZ cos® 0,99
(O50Hz V 380-500 A 3,50 @)
60Hz V 380-500 A 3,50
r/imin 22/1400 P 54 kK F
Bremse V 230 Nm 20 Gleichrichter
kg 73 Ma 665 Nm i 64,751
\__Schmierstoff Made in Germany 184103 3.14 )

2037711371
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Serwis [ 9
Magazynowanie dtugoterminowe ’\'/‘

9.5 Magazynowanie diugoterminowe

W przypadku magazynowania dtugoterminowego nalezy przytaczac urzadzenie co dwa
lata na co najmniej 5 minut do napigcia sieciowego. W przeciwnym razie skréci sie
zywotnos¢ urzadzenia.

9.5.1 Sposéb postepowania w przypadku nie wykonanej konserwacji

W falownikach stosowane sa kondensatory elektrolityczne, ktdére w przypadku braku
napiecia ulegaja efektowi starzenia. Efekt ten moze prowadzi¢ do uszkodzenia konden-
satoréw, jesli po dlugim magazynowaniu do urzadzenia podtaczone zostanie bezpo-
srednio napiecie znamionowe.

W przypadku nie wykonania konserwacji, firma SEW-EURODRIVE zaleca, aby napiecie
sieciowe zwiekszac stopniowo do osiggniecia maksymalnej wartosci napiecia. Stop-
niowe zwiekszanie mozna uzyskac stosujagc transformator regulacyjny, kiérego napie-
cie wyjsciowe ustawiane jest w oparciu o ponizsze zestawienie. Po takiej regeneracji
mozna od razu podja¢ eksploatacje urzadzenia lub kontynuowa¢ magazynowanie
dtugoterminowe.

Zalecane sg nastepujgce stopniowania:

Urzadzenia 400/500 VAC:

» Stopien 1: AC 0V do AC 350 V w ciagu kilku sekund
» Stopien 2: AC 350 V przez 15 minut

» Stopien 3: AC 420 V przez 15 minut

« Stopien 4: AC 500 V przez 1 godzine

9.6 Ztomowanie
Ten produkt ztozony jest z:
+ Zelaza
* aluminium
* miedzi
» tworzywa sztucznego
* komponentow elektronicznych
Prosimy o dokonanie selekcji odpadow zgodnie z obowigzujacymi przepisami!
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Dane techniczne

7 Silnik z punktem znamionowym pracy 400 V/50 Hz lub 400 V/100 Hz
P| Hz
10 Dane techniczne
10.1 Silnik z punktem znamionowym pracy 400 V/50 Hz lub 400 V/100 Hz
Typ MOVIMOT® MM 03D- | MM 05D- MM 07D- = MM 11D- | MM 15D- | MM 22D- = MM 30D- | MM 40D-
503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00
Numer katalogowy 18214991 18215009 18215017 | 18215025 18215033 | 18215041 18215068 | 18215076
- e . s Wiel-
Wielkos¢ 1 Wielkos¢ 2 Ko$é 2L
Pozorna moc wyjsciowa SN 1,1 kVA 1,4 kKVA 1,8 KVA 2,2 kVA 2,8 kVA 3,8 kVA 5,1 kVA 6,7 kVA
przy Ug;ec = 380 — 500 VAC
Napigcia przylaczeniowe | Ugje 3 x 380 VAC /400 VAC / 415 VAC / 460 VAC / 500 VAC
Dopuszczalny zakres Usiec = 380 VAC 10 % — 500 VAC +10 %
Czestotliwos¢ sieci fsiee 50 — 60 Hz +10 %
Prad znamionowy sieci lsiec 1,3AAC 16AAC 19AAC 24AAC 35AAC |50AAC 6,7AAC |7,3AAC
(przy Ugjec = AC 400 V)
Napiecie na wyjsciu Ua 0 — Ugjec
Czestotliwos¢ wyjsciowa | fp 2-120 Hz
Rozdzielczos¢ 0,01 Hz
Punkt znamionowy pracy 400 V przy 50 Hz / 100 Hz
Znamionowy prad In 1,6 AAC 20AAC 25AAC 32AAC 40AAC | 55AAC 73AAC |87AAC
wyjsciowy
Moc silnika S1 p 0,37 kW | 0,55kW | 0,75 kW 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW 3,0 kW 4,0 kW
Mot 0,5 HP 0,75 HP 1,0 HP 1,5 HP 2,0 HP 3,0HP 4,0 HP 5,4 HP
Czestotliwosé PWM 4 (ustawienie fabryczne) / 8 / 16" kHz
Ograniczenie pradu Imaks silnikowe: 160 % przy Ni A
pradnicowe: 160 % przy Ni A
Maksymalna dtugos¢ 15 m przy montazu przysilnikowym falownika MOVIMOT®
przewodow silnika
Zewnetrzny rezystor Rmin 150 Q 68 Q
hamujacy
Odpornos¢ na zaktécenia spetnia wymogi EN 61800-3
Emisja zaktécen spetnia wymogi kategorii C2 wg EN 61800-3
(klasa wartosci granicznych A wg EN 55011 i EN 55014)
Temperatura otoczenia dy —25 (=30) — +40 °C w zaleznosci od silnika

Redukcja Py: 3 % Iy na K do maks. 60 °C

Klasa klimatyczna

EN 60721-3-3, klasa 3K3

Temperatura
magazynowania

—30 — +85 °C (EN 60721-3-3, klasa 3K3)

Maksymalnie dopusz-
czalne wartosci drgan
i udaru

zgodnie z EN 50178

Stopien ochrony
(w zaleznosci od silnika)

IP54, IP55, IP65, IP66 (do wyboru, poda¢ przy zamoéwieniu)

IP67 (mozliwe tylko dla falownika ze skrzynkg zaciskowg)

Tryb pracy

Rodzaj chtodzenia
(DIN 41751)

S1 (EN 60149-1-1i 1-3), S3 maks. czas cyklu pracy 10 minut

Chtodzenie witasne

Wysokos¢ ustawienia

Konieczne srodki
ochronne

112

h <1000 m: bez redukgc;ji
h > 1000 m: Redukcja Iy 0 1 % na 100 m

h > 2000 m: Ugjee-redukcja o 6 VAC na 100 m, klasa przepieciowa 2 wg DIN 0110-1

hrmax = 4000 m

Patrz tez rozdziat "Wysoko$¢ ustawienia powyzej 1000 m n.p.m" (— str. 28)

Uziemienie urzadzenia
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Dane techniczne VA 7 = 10
Silnik z punktem znamionowym pracy 400 V/50 Hz lub 400 V/100 Hz |7
P| Hz
Typ MOVIMOT® MM 03D- | MM 05D- | MM 07D- | MM 11D- | MM 15D- | MM 22D- | MM 30D- | MM 40D-
503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00
Numer katalogowy 18214991 | 18215009 18215017 18215025 18215033 | 18215041 | 18215068 | 18215076
- z . 2 Wiel-
Wielkosé¢ 1 Wielkos¢ 2 koS¢ 2L
Zewnetrzne zasilanie Zac.24V | U=+24V £25 %, EN 61131-2, tetnienie resztkowe maks. 13 %
elektroniki Ig <250 mA (typ. 120 mA przy 24 V)
Pojemnos¢ wejsciowa 120 pF
3 Wejscia binarne bezpotencjatowe poprzez transoptor, kompatybilne z PLC (EN 61131-2)
R;= 3,0 kQ, I = 10 mA, czas odczytu <5 ms
Poziom sygnatu +13 — +30 V = "1" => styk zamkniety
-3 —+5V ="0" => styk otwarty
Funkcje sterowania Zac. Prawo / stop
R
Zac. L Lewo / stop
Zac. f1/f2 | "0" = warto$¢ zadana 1
"1" = warto$¢ zadana 2
Przekaznik wyjsciowy Zac. K1a | Czas zadziatania < 15 ms
Dane kontaktowe Zac. K1b 24VDC /0,6 A/DC 12 wg IEC 60947-5-1 (tylko obwody pradowe SELV lub PELV)
Funkcja meldunkowa Zestyk zwierny komunikatu Styk zamkniety:
stanu gotowosci — przy przytozonym napieciu (sie¢ 24 V)
— jesli nie rozpoznano btedu
— przy zakonczonej fazie testu samoczynnego
(po wigczeniu)
Zlacze szeregowe Zac. RS+ | RS-485
Zac. RS-

1) Czestotliwosé PWM 16 kHz (niskoszumowa): Przy ustawieniu DIP-SWITCH S1/7 = ON urzadzenia pracujg na czestotliwosci PWM 16 kHz
(bezszumowa) i przetaczajg sie z powrotem na nizsze czestotliwosci taktowania w zaleznos$ci od temperatury radiatora i od obcigzenia.

2) W przypadku magazynowania dtugoterminowego nalezy przytgczac urzadzenie co dwa lata na co najmniej 5 minut do napigcia sieciowego.
W przeciwnym razie skroci sie zywotnosé urzadzenia.
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Dane techniczne
7 Silnik z punktem znamionowym pracy 460 V/60 Hz

10.2 Silnik z punktem znamionowym pracy 460 V/60 Hz

Typ MOVIMOT® MM 03D- | MM 05D- MM 07D- MM 11D- MM 15D- | MM 22D- | MM 30D- | MM 40D-
503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00
Numer katalogowy 18214991 | 18215009 18215017 18215025 18215033 | 18215041 | 18215068 | 18215076
. A - oz Wiel-
Wielkosé 1 Wielkos¢ 2 Ko$é 2L
Pozorna moc wyjsciowa SN 1,1 kVA 1,4 kVA 1,8 kVA 2,2 kVA 2,8 kVA 3,8 kVA 5,1 kVA 6,7 kVA
przy Ugjeci = 380 — 500 VAC
Napiecia przytaczeniowe | Ugec 3 x 380 VAC /400 VAC / 415 VAC / 460 VAC / 500 VAC
Dopuszczalny zakres Usgiee = 380 VAC 10 % — 500 VAC +10 %
Czestotliwos¢ sieci fsiee 50 — 60 Hz +10 %
Prad znamionowy sieci Isiec 1,1AAC 14AAC [1,7AAC 21AAC 3,0AAC J43AAC 58AAC |69AAC
(przy Ugjec = 460 VAC)
Napiecie na wyjsciu Ua 0 — Ugiec
Czestotliwos¢ wyjsciowa | fp 2-120 Hz
Rozdzielczos¢ 0,01 Hz
Punkt znamionowy pracy 460 V przy 60 Hz
Znamionowy prad In 1,6 AAC | 20AAC | 25AAC 32AAC 40AAC | 55AAC 73AAC | 87AAC
wyjsciowy
Moc silnika PMot 0,37 kW | 0,55kW | 0,75 kW 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW 3,7 kW 4 kW
0,5 HP 0,75 HP 1,0 HP 1,5 HP 2HP 3,0 HP 5HP 5,4 HP
Czestotliwosé¢ PWM 4 (ustawienie fabryczne) / 8/ 16") kHz
Ograniczenie pradu Imaks silnikowe: 160 % przy .\
pradnicowe: 160 % przy A
Maksymalna dtugos¢ 15 m przy montazu przysilnikowym falownika MOVIMOT®
przewodow silnika
Zewnetrzny rezystor Rmin 150 Q 68 Q
hamujacy
Odpornos¢ na zaktoécenia spetnia wymogi EN 61800-3
Emisja zakiocen spetnia wymogi kategorii C2 wg EN 61800-3
(klasa wartosci granicznych A wg EN 55011 i EN 55014)
Temperatura otoczenia dy —25 (-30) — +40 °C w zaleznosci od silnika

Redukcja Py: 3 % Iy na K do maks. 60 °C

Klasa klimatyczna

EN 60721-3-3, klasa 3K3

Temperatura
magazynowania

—30 — +85 °C (EN 60721-3-3, klasa 3K3)

Maksymalnie dopusz-
czalne wartosci drgan
i udaru

zgodnie z EN 50178

Stopien ochrony
(w zaleznosci od silnika)

IP54, IP55, IP65, IP66 (do wyboru, poda¢ przy zamoéwieniu)

IP67 (mozliwe tylko dla falownika ze skrzynkg zaciskowg)

Tryb pracy

S1 (EN 60149-1-1 i 1-3), S3 maks. czas cyklu pracy 10 minut

Rodzaj chtodzenia
(DIN 41751)

Chtodzenie witasne

Wysokos¢ ustawienia

Konieczne srodki
ochronne

h <1000 m: bez redukcji
h > 1000 m: Redukcja Iy 0 1 % na 100 m

h > 2000 m: Ugjec-redukcja o AC 6 V na 100 m, klasa przepigeciowa 2 wg DIN 0110-1

hrmax = 4000 m

Patrz tez rozdziat "Wysokos$¢ ustawienia powyzej 1000 m n.p.m" (— str. 28)

Uziemienie urzadzenia

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D z silnikiem tréjfazowym DT/DV




Dane techniczne VA 7 = 10
Silnik z punktem znamionowym pracy 460 V/60 Hz |7
P| Hz
Typ MOVIMOT® MM 03D- | MM 05D- = MM 07D- MM 11D- MM 15D- | MM 22D- | MM 30D- | MM 40D-
503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00 503-00
Numer katalogowy 18214991 | 18215009 18215017 18215025 18215033 | 18215041 | 18215068 | 18215076
- oz . C 1 Wiel-
Wielkos¢ 1 Wielkos¢ 2 Ko$é 2L
Zewnetrzne zasilanie Zac.24V | U=+24V =25 %, EN 61131-2, tetnienie resztkowe maks. 13 %
elektroniki Ig <250 mA (typ. 120 mA przy 24 V)
Pojemnos¢ wejsciowa 120 pF
3 Wejscia binarne bezpotencjatowe poprzez transoptor, kompatybilne z PLC (EN 61131-2)
Ri= 3,0 kQ, I = 10 mA, czas odczytu <5 ms
Poziom sygnatu +13 — +30 V = "1" => styk zamkniety
-3 —+5V ="0" => styk otwarty
Funkcje sterowania Zac. Prawo / stop
R ()
Zac. Lewo / stop
L
Zac. f1/f2 | "0" = warto$¢ zadana 1
"1" = wartos$¢ zadana 2
Przekaznik wyjsciowy Zac. K1a | Czas zadziatania < 15 ms
Dane kontaktowe Zac. K1b DC 24V /0,6 A/DC 12 wg IEC 60947-5-1 (tylko obwody pradowe SELV lub PELV)
Funkcja meldunkowa Zestyk zwierny komunikatu stanu  Styk zamkniety:
gotowosci — przy przytozonym napieciu (sie¢ 24 V)
— jesli nie rozpoznano btedu
— przy zakonczonej fazie testu samoczynnego
(po wiaczeniu)
Zlacze szeregowe Zac. RS+ | RS-485
Zac. RS-

1) Czestotliwosé PWM 16 kHz (niskoszumowa): Przy ustawieniu DIP-SWITCH S1/7 = ON urzadzenia pracujg na czestotliwosci PWM 16 kHz
(bezszumowa) i przetaczajg sie z powrotem na nizsze czestotliwosci taktowania w zaleznosci od temperatury radiatora i od obcigzenia.

2) W przypadku magazynowania dtugoterminowego nalezy przytacza¢ urzadzenie co dwa lata na co najmniej 5 minut do napiecia sieciowego.
W przeciwnym razie skroci sie zywotnosé urzadzenia.
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7 Silnik z punktem znamionowym pracy 230 V/50 Hz

10.3 Silnik z punktem znamionowym pracy 230 V/50 Hz

Typ MOVIMOT® MM 03D- MM 05D- MM 07D- MM 11D- MM 15D- MM 22D-
233-00 233-00 233-00 233-00 233-00 233-00
Numer katalogowy 18215084 18215092 18215106 18215114 18215122 18215130
Wielkos¢ 1 Wielkos¢ 2

Pozorna moc wyjsciowa SN 1,0 kVA 1,3 kVA 1,7 kVA 2,0 kVA 2,9 kVA 3,4 kVA
przy Ugjeci = 200 — 240 VAC
Napiecia przytaczeniowe Usies 3 x 200 VAC /230 VAC / 240 VAC
Dopuszczalny zakres Usie¢c = 200 VAC 10 % — 240 VAC +10 %
Czestotliwos¢ sieci fsiee 50 -60 Hz + 10 %
Prad znamionowy sieci lsiec 1,9AAC 2,4 AAC 3,5AAC 50AAC 6,7 AAC 7,3AAC
(przy Ugjec = AC 230 V)
Napigcie na wyjsciu Ua 0 — Ugiee
Czestotliwos¢ wyjsciowa | fp 2-120 Hz
Rozdzielczos¢ 0,01 Hz
Punkt znamionowy pracy 230V przy 60 Hz
Znamionowy prad In 25AAC 32AAC 4,0AAC 55AAC 7,3AAC 8,7 AAC
wyjsciowy
Moc silnika S1 = 0,37 kW 0,55 kW 0,75 kW 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW

Mot 0,5 HP 0,75 HP 1,0 HP 1,5 HP 2,0 HP 3,0 HP
Czestotliwosé¢ PWM 4 (ustawienie fabryczne) / 8 / 16") kHz
Ograniczenie pradu Imaks silnikowe: 160 % przy A\

pradnicowe: 160 % przy A\
Maksymalna dtugosé 15 m przy montazu przysilnikowym falownika MOVIMOT®
przewodow silnika
Zewnetrzny rezystor Rmin 150 Q 68 Q
hamujacy
Odpornos¢ na zaktécenia spetnia wymogi EN 61800-3
Emisja zakt6cen spetnia wymogi kategorii C2 wg EN 61800-3
(klasa wartosci granicznych A wg EN 55011 i EN 55014)

Temperatura otoczenia dy —25 (-30) — +40 °C w zaleznosci od silnika

Redukcja Py: 3 % Iy na K do maks. 60 °C

Klasa klimatyczna

EN 60721-3-3, klasa 3K3

Temperatura
magazynowania

—-30 — +85 °C (EN 60721-3-3, klasa 3K3)

Maksymalnie dopusz-
czalne wartosci drgan
i udaru

Stopien ochrony
(w zaleznosci od silnika)

zgodnie z EN 50178

IP54, IP55, IP65, IP66 (do wyboru, poda¢ przy zamdéwieniu)
IP67 (mozliwe tylko dla falownika ze skrzynkg zaciskowg)

Tryb pracy

S1 (EN 60149-1-1 i 1-3), S3 maks. czas cyklu pracy 10 minut

Rodzaj chtodzenia
(DIN 41751)

Wysokos¢ ustawienia

Chiodzenie wtasne

h <1000 m: bez redukg;ji
h > 1000 m: Redukcja Iy o 1 % na 100 m

h > 2000 m: Ugje¢-redukcja o AC 3 V na 100 m, klasa przepigciowa 2 wg DIN 0110-1

hmax = 4000 m
Patrz tez rozdziat "Wysokos$¢ ustawienia powyzej 1000 m n.p.m" (— str. 28)

Konieczne srodki
ochronne

Uziemienie urzadzenia
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Dane techniczne 7
Silnik z punktem znamionowym pracy 230 V/50 Hz |7

P| Hz
Typ MOVIMOT® MM 03D- MM 05D- MM 07D- MM 11D- MM 15D- MM 22D-
233-00 233-00 233-00 233-00 233-00 233-00
Numer katalogowy 18215084 18215092 18215106 18215114 18215122 18215130
Wielkos¢ 1 Wielkos¢ 2
Zewnetrzne zasilanie Zac.24V U=+24V =25 %, EN 61131-2, tetnienie resztkowe maks. 13 %
elektroniki Ig <250 mA (typ. 120 mA przy 24 V)
Pojemnos¢ wejsciowa 120 pF
3 Wejscia binarne bezpotencjatowe poprzez transoptor, kompatybilne z PLC (EN 61131-2)
R;= 3,0 kQ, Ig =10 mA, czas odczytu <5 ms
Poziom sygnatu +13 — 430 V => "1" = styk zamknigty
-3 —+5V =>"0" = styk otwarty
Funkcje sterowania Zac. Prawo / stop
R
Zac. Lewo / stop
L
Zac. f1/f2 | "0" = warto$¢ zadana 1
"1" = warto$¢ zadana 2
Przekaznik wyjsciowy Zac. K1a | Czas zadziatania < 15 ms
Dane kontaktowe Zac. K1b DC 24V /0.6 A/DC 12 wg IEC 60947-5-1 (tylko obwody pradowe SELV lub PELV)
Funkcja meldunkowa Zestyk zwierny komunikatu stanu gotowosci Styk zamkniety:
— przy przytozonym napieciu (24 V + sie¢)
— jesli nie rozpoznano btedu
— przy zakonczonej fazie testu
samoczynnego (po wigczeniu)
Ziacze szeregowe Zac. RS+ | RS-485
Zac. RS-

1) Czestotliwos¢ PWM 16 kHz (niskoszumowa): Przy ustawieniu DIP-SWITCH S1/7 = ON urzadzenia pracujg na czestotliwosci PWM
16 kHz (bezszumowa) i przetgczajg sie z powrotem na nizsze czestotliwosci taktowania w zaleznosci od temperatury radiatora i od

obciagzenia.

2) W przypadku magazynowania dtugoterminowego nalezy przytaczaé¢ urzadzenie co dwa lata na co najmniej 5 minut do napiecia siecio-

wego. W przeciwnym razie skroci sie zywotnos¢ urzadzenia.
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Dane techniczne
Dane techniczne opciji

10.4 Dane techniczne opcji

10.4.1 MLU1M1A

10.4.2 MLU13A

10.4.3 MLG11A

{ MLU21A

Opcja

MLU11A

MLU21A

Numer katalogowy

Funkcja

08233837

zasilanie 24 V

0823387 X

Napigcie wejsciowe

380 — 500 VAC +10 % (50/60 Hz)

200 — 240 VAC £10 % (50/60 Hz)

Napiecie na wyjsciu

DC 24V +25%

Funkcja

Moc wyjsciowa maks. 6 W
Stopien ochrony IP65
Temperatura otoczenia = —-25-+60 °C
Temperatura ] -25-+85°C
magazynowania

Opcja MLU13A
Numer katalogowy 1820 596 8

zasilanie 24 V

Napigcie wejsciowe

380 — 500 VAC +10 % (50/60 Hz)

Napiecie na wyjsciu

DC 24V 25 %

/ MLG21A

Moc wyjsciowa maks. 8 W

Stopien ochrony 1P20

Temperatura otoczenia | —25 - +85 °C

Temperatura -25-+485°C

magazynowania

Opcja MLG11A MLG21A
Numer katalogowy 0823384 5 0823 388 8

Funkcja

Nastawnik wartosci zadanych i zasilanie 24 V

Napiecie wejsciowe

Napiecie na wyjsciu

380 — 500 VAC +10 % (50/60 Hz)
DC 24V £25%

200 — 240 VAC +10 % (50/60 Hz)

Moc wyjsciowa

maks. 6 W

Rozdzielczos¢ wartosci
zadanej

1%

Ztacze szeregowe”

RS-485 do podigczania falownika MOVIMOT®

magazynowania

Stopien ochrony IP65
Temperatura otoczenia = —-15-+60 °C
Temperatura -25-+85°C

1) ze zintegrowanym, dynamicznym opornikiem obcigzeniowym

Instrukcja obstugi — MOVIMOT® MM..D z silnikiem tréjfazowym DT/DV




Dane techniczne 7
Dane techniczne opcji |7

P| Hz
10.4.4 URM
Opcja URM
Numer katalogowy 08276013
Funkcja Przekaznik napieciowy powoduje przyspieszone hamowanie hamulcem

mechanicznym

Napiecie znamionowe 36 - 167 VDC

Un (cewka hamulcowa 88 — 167 VAC)
Prad hamowania Iy 0,75 A

Stopien ochrony 1P20

Temperatura otoczenia | —25 - +60 °C

Temperatura ) -25-+85°C

magazynowania

Czas wytaczenia t,,y; ok. 40 ms

(odtaczenie po stronie pradu statego)

10.4.5 BGM

STOP!

Zbyt wysokie napiecie przylgczeniowe moze uszkodzi¢ prostownik hamulca lub podta-
czong do niego cewke hamulcowsa.

Napiecie cewki hamulcowej musi zgadzaé sie z napieciem przytgczeniowym!

Opcja
Numer katalogowy

BGM
0827 602 1

Funkcja

Prostownik hamulca

Znamionowe napiecie
przylaczeniowe

Napigcie sterownicze

230 VAC — 500 VAC +10 % / -15 %
50 -60 Hz +5 %
Czarne kable przytaczeniowe

+13V-+30Vv="1"
3V-+5V="0"
Czerwone / niebieskie kable przytaczeniowe

Prad hamowania

maks. 0,8 ADC
Przytagcze hamulca zac. 13, 14, 15

Stopien ochrony

IP20

Temperatura otoczenia

Temperatura
magazynowania

—25-+60 °C
—25-+85°C
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7 Dane techniczne opciji

10.4.6 MBG11A

Opcja MBG11A
Numer katalogowy 0822547 8
Funkcja Klawiatura
Napiecie wejsciowe DC 24V +25 %
Zapotrzebowanie na ok. 70 mA
prad

Rozdzielczos¢ wartosci | 1 %

zadanej

Ztacze szeregowe”

RS-485 do podtaczania maks. 31 falownikow MOVIMOT®
(maks. 200 m, 9600 Baud)

Stopien ochrony IP65
Temperatura otoczenia | —15-+60 °C
Temperatura -25-+85°C

magazynowania

1) ze zintegrowanym, dynamicznym opornikiem obcigzeniowym

10.4.7 MWA21A

Opcja

MWA21A

Numer katalogowy

0823 006 4

Funkcja

Nastawnik wartosci zadane;j

Napiecie wejsciowe

DC 24V 25 %

Zapotrzebowanie na
prad
Ztacze szeregowe”

ok. 70 mA

RS-485 do podiaczania maks. 31 falownikéw MOVIMOT® (maks. 200 m)
maks. 9600 Baud

komunikacja nieukierunkowana

Czas cyklu: 100 ms

Wejscie analogowe

0-10V/2-10V,R;j=12kQ
0-20mA/4-20mA, Rj=22Q

Rozdzielczo$¢ wartosci
zadanej wejscia
analogowego

Poziom sygnatu wejs¢

8 Bit ( + 1 Bit)

+13 430V ="1"

binarnych -3-+5V="0"
Stopien ochrony 1P20
Temperatura otoczenia | —15-+60 °C
Temperatura -25-+85°C

magazynowania

1) ze zintegrowanym, dynamicznym opornikiem obcigzeniowym
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Zintegrowane ztgcze RS-485 |7

10.5 Zintegrowane zfacze RS-485

Ztacze RS-485

Standard RS-485 zgodne ze standardem EIA (ze zintegrowanym, dynamicznym opornikiem
obcigzeniowym)

Szybkosé 9,6 kBaud

transmisji 31,25 kBaud (w potaczeniu ze ztaczami fieldbus MF.., MQ.., MOVIFIT®—MC)

Bit startu 1 bit startu

Bit zatrzymania

1 bit zatrzymania

Bity danych 8 bitéw danych

Parity 1 bit parzystosci, uzupetniony do réwnej parzystosci (even parity)
Kierunek dwukierunkowy

parametrow

Tryb pracy asynchroniczny, pét-duplexowy

Czas Timeout

1s

Dlugosci maks. 200 m w trybie RS-485 z 9600 baud

przewodow maks. 30 m przy szybkosci przesytania danych: 31250 baud N

Liczba * maks. 32 urzadzen abonenckich (1 Busmaster? + 31 MOVIMOT®) mozliwa trans-
abonentéw misja Broadcast oraz adresowanie grupowe

« 15 MOVIMOT® adresowane pojedynczo

1) Szybkos¢ przesytania danych 31250 baud w trybie pracy ze ztaczem fieldbus MF.. rozpoznawana jest

automatycznie.

2) zew. sterowanie poprzez opcje MBG11A, MWA21A lub MLG..A

10.6 Zigcze diagnostyczne

Ztacze diagnostyczne X50

Standard

Szybkos¢
transmisji

Bit startu

RS-485 zgodne ze standardem EIA (ze zintegrowanym, dynamicznym opornikiem
obcigzeniowym )

9,6 kBaud

1 bit startu

Bit zatrzymania

1 bit zatrzymania

Bity danych 8 bitéw danych

Parity 1 bit parzystosci, uzupetniony do réwnej parzystosci (even parity)
Kierunek dwukierunkowy

parametrow

Tryb pracy asynchroniczny, pét-duplexowy

Podtaczenie

Gniazdo RJ10 (potaczenie typu peer-to-peer, bez danych procesowych)
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7 Robocza szczelina powietrzna, moment hamowania hamulca

10.7 Robocza szczelina powietrzna, moment hamowania hamulca

Hamulec | Silnik Robocza szczelina Ustawienia momentéw hamowania
powietrzna mm
min." maks. moment hamowania | Rodzaj i liczba sprezyn | Numer zamoéwieniowy sprezyn
[Nm] normalny czer- normalny czerwony
wony

BMGO05 DT 71 5,0 3 -
4,0 2 2
2,5 - 6
1,6 - 4
1,2 - 3

BMGA1 DT 80 10 6 - 135017 X 135018 8
7,5 4 2
6,0 3 3
5,0 3 -
4,0 2 2
0,25 0,6 2,5 - 6
BMG2 DT 90 20 3 -
16 2 2
10 - 6
6,6 - 4
5,0 - 3

135150 8 1351516
BMG4 DV 100 40 6 -
30 4 2
24 3 3
20 3 -
16 2 2

1) Przestrzega¢ podczas kontroli roboczej szczeliny powietrznej: Po prébnym uruchomieniu moga pojawi¢ sie odchylenia +/- 0,15 mm ze
wzgledu na tolerancje rownolegtosci tarczy hamulcowej.

10.8 Rezystancja i przyporzadkowanie cewki hamulcowej

Silnik Hamulec Oporno$é cewki hamulcowe;j
MOVIMOT® MM..D-503-00 MOVIMOT® MM..D-233-00
(380 — 500 V) (200 — 240 V)
DT71 BMGO05 277 Q (230 V) 69,6 Q (110 V)
DT80 BMG1 248 Q (230 V) 62,2 Q (110 V)
DT90 BMG2 216 Q (230 V) /54,2 Q (110 V) 54,2 Q (110 V)
DV100 BMG4 43,5Q (110V) 27,3Q(88V)

1) Warto$¢ znamionowa zmierzona miedzy czerwonym przytaczem (zacisk 13) a niebieskim (zacisk 15) w temperaturze 20 °C, mozliwe
sg wahania w zaleznosci od temperatury w zakresie -25 % / +40 %.
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Przyporzadkowanie wewnetrznych rezystoréw hamujgcych

10.9 Przyporzadkowanie wewnetrznych rezystorow hamujacych

Typ MOVIMOT®

MMO03D-503-00 — MM15D-503-00
MMO03D-233-00 — MM07D-233-00

MM22D-503-00 — MM40D-503-00
MM11D-233-00 — MM22D-233-00

Rezystor hamujacy

BW1

BW2

Numer katalogowy

0822897 3"

0823136 2"

1) 2 $ruby M4 x 8 zawarte w dostawie

10.10 Przyporzadkowanie zewnetrznych rezystorow hamujacych

10.10.1 BW100.. BW200..

10.10.2 BW150.. BW068..

Typ MOVIMOT® Rezystor hamujacy Numer Siatka ochronna
katalogowy
BW200-003/K-1.5 108282919 0813152 X
D e o MM D99 00 | BW200-005/K-1.5 08282838 -
BW150-010 0802285 2 -
BW100-003/K-1.5 108282935 0813152 X
MM22D-503-00 — MM40D-503-00 | BW100-005/K-1.5 0828 286 2 -
MM11D-233-00 — MM22D-233-00 | g\wW068-010 08022879 -
BW068-020 108022860 -
BW100-003/ BW100-005/ BW200-003/ BW200-005/
K-1.5 K-1.5 K-1.5 K-1.5
Numer katalogowy 08282935 108282862 08282919 08282838
Funkcja Odprowadzanie energii generatorowe;j
Stopien ochrony IP65
Opornosé 100 Q 100 Q 200 Q 200 Q
Moc 100 W 200 W 100 W 200 W
przy S1, 100 % ED
Wymiary 146 x 15 x 80 mm | 252 x 15x 80 mm | 146 x 15 x 80 mm | 252 x 15 x 80 mm
szer. X wys. x gt.
Dlugosci przewodow 1,5m
BW150-010 BW068-010 BW068-020
Numer katalogowy 0802 285 2 08022879 0802 286 0
Funkcja Odprowadzanie energii generatorowej
Stopien ochrony IP66
Opornos¢ 150 Q 68 Q 68 Q
Moc zgodnie z UL 600 W 600 W 1200 W
przy S1, 100 % ED
Moc zgodnie z CE 900 W 900 W 1800 W

przy S1, 100 % ED

Wymiary
szer. X wys. x gt.

260 x 75 x 174 mm

260 x 75 x 174 mm

610 x 75 x 174 mm

Maksymalna dopusz-
czalna dtugos¢
przewodow

15 m
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11 Lista adresow

Niemcy

Gloéwny zarzad Bruchsal
Zaktad produkcyjny

Dystrybucja

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-Strale 42

D-76646 Bruchsal

Adres pocztowy

Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal

Tel. +49 7251 75-0

Fax +49 7251 75-1970
http://www.sew-eurodrive.de
sew@sew-eurodrive.de

Zaktad produkcyjny Bruchsal
| Przektadnie
przemystowe

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Christian-Pahr-Str.10
D-76646 Bruchsal

Tel. +49 7251 75-0
Fax +49 7251 75-2970

Service Centrum
Competence Center

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-Strale 1
D-76676 Graben-Neudorf

Tel. +49 7251 75-1710
Fax +49 7251 75-1711
sc-mitte@sew-eurodrive.de

Péinocz

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Alte Ricklinger Stral’e 40-42
D-30823 Garbsen (przy Hannover)

Tel. +49 5137 8798-30
Fax +49 5137 8798-55
sc-nord@sew-eurodrive.de

Wschéd

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Dankritzer Weg 1
D-08393 Meerane (przy Zwickau)

Tel. +49 3764 7606-0
Fax +49 3764 7606-30
sc-ost@sew-eurodrive.de

Potudnie

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
DomagkstralRe 5

D-85551 Kirchheim (przy Monachium)

Tel. +49 89 909552-10
Fax +49 89 909552-50
sc-sued@sew-eurodrive.de

Zachoéd

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Siemensstrale 1

D-40764 Langenfeld (przy Dusseldorf)

Tel. +49 2173 8507-30
Fax +49 2173 8507-55
sc-west@sew-eurodrive.de

Elektronika

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-Stralte 42
D-76646 Bruchsal

Tel. +49 7251 75-1780
Fax +49 7251 75-1769
sc-elektronik@sew-eurodrive.de

Drive Service Hotline / dyzur telefoniczny 24-h

+49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357

Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w Niemczech na zadanie.

Francja

Zaktad produkcyjny Haguenau
Dystrybucja
Serwis

SEW-USOCOME

48-54 route de Soufflenheim
B. P. 20185

F-67506 Haguenau Cedex

Tel. +33 388 73 67 00
Fax +33 3 88 73 66 00
http://www.usocome.com
sew@usocome.com

Zaktad produkcyjny Forbach

SEW-USOCOME

Zone industrielle
Technopole Forbach Sud
B. P. 30269

F-57604 Forbach Cedex

Tel. +33 3 87 29 38 00

Zaktad montazowy  Bordeaux
Dystrybucja
Serwis

SEW-USOCOME

Parc d'activités de Magellan

62 avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex

Tel. +33 5 57 26 39 00
Fax +33 5 57 26 39 09

Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 4 72 15 37 00
Parc d'affaires Roosevelt Fax +334 721537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin

Nantes SEW-USOCOME Tel. +33 240 78 42 00
Parc d’activités de la forét Fax +33 240 78 42 20
4 rue des Fontenelles
F-44140 Le Bignon

Paris SEW-USOCOME Tel. +33 164 42 40 80

Zone industrielle
2 rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang

Fax +33 1 64 42 40 88

Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych we Francji na zagdanie.
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Algieria

Dystrybucja Algier REDUCOM Sarl Tel. +213 21 8214-91
16, rue des Fréres Zaghnoune Fax +213 21 8222-84
Bellevue info@reducom-dz.com
16200 El Harrach Alger http://www.reducom-dz.com

Argentyna

Zaklad montazowy  Buenos Aires
Dystrybucja

SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A.

Centro Industrial Garin, Lote 35
Ruta Panamericana Km 37,5
1619 Garin

Tel. +54 3327 4572-84

Fax +54 3327 4572-21
sewar@sew-eurodrive.com.ar
http://www.sew-eurodrive.com.ar

Australia

Zaklady montazowe Melbourne

SEW-EURODRIVE PTY. LTD.

Tel. +61 3 9933-1000

Dystrybucja 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Serwis Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Austria

Zaklad montazowy  Wieden

SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H.

Tel. +43 1 617 55 00-0

Dystrybucja Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Serwis A-1230 Wien http://www.sew-eurodrive.at

sew@sew-eurodrive.at
Belgia

Zaklad montazowy  Bruksela

SEW-EURODRIVE

Tel. +32 16 386-311

Dystrybucja Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336

Serwis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be

Service Przektadnie SEW-EURODRIVE Tel. +32 84 219-878

Competence Center przemystowe

Rue de Parc Industriel, 31
BE-6900 Marche-en-Famenne

Fax +32 84 219-879
http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be

Biatorus

Dystrybucja Minsk SEW-EURODRIVE BY Tel.+375 17 298 47 56 / 298 47 58
RybalkoStr. 26 Fax +375 17 298 47 54
BY-220033 Minsk http://lwww.sew.by

sales@sew.by

Brazylia

Zaktad produkcyjny Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 2489-9133

Dystrybucja Avenida Amancio Gaiolli, 152 - Fax +55 11 2480-3328

Serwis Rodovia Presidente Dutra Km 208 http://www.sew-eurodrive.com.br
Guarulhos - 07251-250 - SP Sew@sewlcom.br
SAT - SEW ATENDE - 0800 7700496

Butgaria

Dystrybucja Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160

Bogdanovetz Str.1
BG-1606 Sofia

Fax +359 2 9151166
bever@bever.bg
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Chile
Zaktad montazowy  Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Dystrybucja Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Serwis Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Adres pocztowy
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Chiny
Zaktad produkcyjny Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Zaktad montazowy No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25323273
Dystrybucja Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
Serwis http://www.sew-eurodrive.com.cn
Zaklad montazowy  Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Dystrybucja 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Serwis Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological shenyang@sew-eurodrive.cn
Development Area
Shenyang, 110141
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Fax +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Xi'An SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262
No. 12 Jinye 2nd Road Fax +86 29 68686311
Xi'An High-Technology Industrial Development  xian@sew-eurodrive.cn
Zone
Xi'An 710065
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w Chinach na zadanie.
Chorwacja
Dystrybucja Zagrzeb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Serwis Zeleni dol 10 Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Dania
Zaklad montazowy  Kopenhaga SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Dystrybucja Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Serwis DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Egipt
Dystrybucja Kair Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 +1 23143088
Serwis for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757
33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo http://www.copam-egypt.com/
copam@datum.com.eg
Estonia
Dystrybucja Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230

Reti tee 4
EE-75301 Peetri kiila, Rae vald, Harjumaa

Fax +372 6593231
veiko.soots@alas-kuul.ee
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Finlandia
Zaktad montazowy  Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Dystrybucja Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Serwis FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Zaklad produkcyjny Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Zaklad montazowy Valurinkatu 6, PL 8 Fax +358 201 589-310
FI-03600 Karkkila, 03601 Karkkila sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Gabon
Dystrybucja Libreville ESG Electro Services Gabun Tel. +241 741059
Feu Rouge Lalala Fax +241 741059
1889 Libreville esg_services@yahoo.fr
Gabun
Grecja
Dystrybucja Ateny Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
12, K. Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136 http://www.boznos.gr
GR-18545 Piraeus info@boznos.gr
Hiszpania
Zaktad montazowy  Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Dystrybucja Parque Tecnoldégico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
Serwis E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es
Holandia
Zaklad montazowy  Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700
Dystrybucja Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Serwis NL-3044 AS Rotterdam http://lwww.sew-eurodrive.nl
Postbus 10085 info@sew-eurodrive.nl
NL-3004 AB Rotterdam
Hong Kong
Zaklad montazowy  Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Dystrybucja Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 36902211
Serwis Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Indie
Zaktad montazowy Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200,
Dystrybucja Plot No. 4, GIDC +91 265 2831086
Serwis POR Ramangamdi * Vadodara - 391 243 Fax +91 265 3045300,
Gui +91 265 2831087
ujarat
http://www.seweurodriveindia.com
salesvadodara@seweurodriveindia.com
Zaklad montazowy  Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 37188888
Dystrybucja Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase I Fax +91 44 37188811
Serwis Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 2325258

Unit No. 301, Savorite Bldg,
Plot No. 143, Vinayak Society,
off old Padra Road,

Vadodara - 390 007. Gujarat

Fax +91 265 2325259
salesvadodara@seweurodriveindia.com
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Irlandia
Dystrybucja Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Serwis 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 http://www.alperton.ie
Izrael
Dystrybucja Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
Japonia
Zaktad montazowy Iwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Dystrybucja 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373855
Serwis Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Kamerun
Dystrybucja Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137
Rue Drouot Akwa Fax +237 33 431137
B.P. 2024 electrojemba@yahoo.fr
Douala
Kanada
Zaklady montazowe Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Dystrybucja 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Serwis Bramalea, ON L6T 3WA1 http://www.sew-eurodrive.ca
|.watson@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Fax +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Fax +1 514 367-3677
Lasalle, PQ H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w Kanadzie na zadanie.
Kazachstan
Dystrybucja Alma-Ata TOO "CEB-EBPO[PAVB" Ten. +7 (727) 334 1880
np.Paiibimbeka, 348 ®akc +7 (727) 334 1881
050061 r. Anmatbl http://www.sew-eurodrive.kz
Pecny6nuka KasaxctaH sew@sew-eurodrive.kz
Kolumbia
Zaktad montazowy  Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Dystrybucja Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Serwis Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sewcol@sew-eurodrive.com.co
Korea Potudniowa
Zaktad montazowy  Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Dystrybucja B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Serwis 1048-4, Shingil-Dong http://www.sew-korea.co.kr
Ansan 425-120 master.korea@sew-eurodrive.com
Busan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204

No. 1720 - 11, Songjeong - dong
Gangseo-ku
Busan 618-270

Fax +82 51 832-0230
master@sew-korea.co.kr
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Liban
Dystrybucja Bejrut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 510 532
B. P. 80484 Fax +961 1 494 971
Bourj Hammoud, Beirut ssacar@inco.com.lb
Jordania Bejrut Middle East Drives S.A.L. (offshore) Tel. +961 1 494 786
Kuweijt Sin EI Fil. Fax +961 1 494 971
Arabia Saudyjska B. P. 55-378 info@medrives.com
Syria Beirut http://www.medrives.com
Litwa
Dystrybucja Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Statybininku 106C Fax +370 315 56175
LT-63431 Alytus info@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.lt
totwa
Dystrybucja Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 6 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
Luksemburg
Zaklad montazowy  Bruksela SEW Caron-Vector Tel. +32 16 386-311
Dystrybucja Research park Haasrode Fax +32 16 386-336
Serwis Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Malezja
Zaktad montazowy  Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Dystrybucja No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Serwis 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Marokko
Dystrybucja Casablanca Afit Tel. +212 522633700
Route D’El Jadida Fax +212 522621588
KM 14 RP8 fatima.haquig@premium.net.ma
Province de Nouaceur http://www.groupe-premium.com
Commune Rurale de Bouskoura
MA 20300 Casablanca
Meksyk
Zaktad montazowy  Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300
Dystrybucja SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
Serwis Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Quéretaro, México
Norwegia
Zaktad montazowy  Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Dystrybucja Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
Serwis N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Nowa Zelandia
Zaktady montazowe Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627

Dystrybucja
Serwis

P.O. Box 58-428
82 Greenmount drive
East Tamaki Auckland

Fax +64 9 2740165
http://www.sew-eurodrive.co.nz
sales@sew-eurodrive.co.nz
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Nowa Zelandia

Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Pakistan
Dystrybucja Karaczi Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Fax +92-21-454 7365
Commercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi
Peru
Zaktad montazowy Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Dystrybucja S.A.C. Fax +51 1 3493002
Serwis Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial VUlCanO, ATE, Lima Sewperu@sew-eurodrivelcom_pe
Polska
Zaklad montazowy  té6dz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 676 53 00
Dystrybucja ul. Techniczna 5 Fax +48 42 676 53 45
Serwis PL-92-518 £6dz http://lwww.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Serwis 24h Tel. +48 602 739 739
(+48 602 SEW SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
Portugalia
Zaktad montazowy  Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Dystrybucja Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Serwis P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Republika Czeska
Dystrybucja Praga SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 255 709 601
Business Centrum Praha Fax +420 220 121 237
Luzna 591 http://www.sew-eurodrive.cz
CZ-16000 Praha 6 - Vokovice sew@sew-eurodrive.cz
Rosja

Zaktad montazowy

St. Petersburg

ZAO SEW-EURODRIVE

Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142

Dystrybucja P.O. Box 36 Fax +7 812 3332523
Serwis 195220 St. Petersburg Russia http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru

RPA
Zaklady montazowe Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
Dystrybucja Eurodrive House Fax +27 11 494-3104
Serwis Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za

Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za

Johannesburg 2013

P.O.Box 90004

Bertsham 2013

Cape Town SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820

Rainbow Park

Cnr. Racecourse & Omuramba Road
Montague Gardens

Cape Town

P.O.Box 36556

Chempet 7442

Cape Town

Fax +27 21 552-9830
Telex 576 062
cfoster@sew.co.za
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RPA
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaco Place Fax +27 31 700-3847
Pinetown cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Nelspruit SEW-EURODRIVE (PTY) LTD. Tel. +27 13 752-8007
7 Christie Crescent Fax +27 13 752-8008
Vintonia robermeyer@sew.co.za
P.O.Box 1942
Nelspruit 1200
Rumunia
Dystrybucja Bukareszt Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Serwis str. Madrid nr.4 Fax +40 21 230-7170
011785 Bucuresti sialco@sialco.ro
Senegal
Dystrybucja Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar http://www.senemeca.com
Serbia
Dystrybucja Belgrad DIPAR d.o.0. Tel. +381 11 347 3244 /
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC Koéum’ 1V floor Fax +381 11 347 1337
SCG-11000 Beograd office@dipar.rs
Singapur
Zaklad montazowy  Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Dystrybucja No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Serwis Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Stowacja
Dystrybucja Bratystawa SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 33595 202
Rybni¢na 40 Fax +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513
Industry Park - PChZ Fax +421 41 700 2514
ulica M.R.Stefanika 71 sew@sew-eurodrive.sk
SK-010 01 Zilina
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Fax +421 48 414 6566
SK-974 11 Banska Bystrica sew@sew-eurodrive.sk
Koszyce SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Fax +421 55 671 2254
SK-040 01 Kosice sew@sew-eurodrive.sk
Stowenia
Dystrybucja Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Serwis Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21

SLO - 3000 Celje

pakman@siol.net
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Szwaijcaria
Zaklad montazowy  Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Dystrybucja Jurastrasse 10 Fax +41 61 417 1700
Serwis CH-4142 Minchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Szwecja
Zaklad montazowy  Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442 00
Dystrybucja Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442 80
Serwis S-55303 Jonkdping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 J6nkoping jonkoping@sew.se
Tajlandia
Zaklad montazowy  Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Dystrybucja 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Serwis Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
Tunezja
Dystrybucja Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 79 40 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Fax +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn
Turcja
Zaktad montazowy  Stambut SEW-EURODRIVE Tel. +90 216 4419163 / 4419164
Dystrybucja Hareket Sistemleri San. ve Tic. Ltd. Sti. Fax +90 216 3055867
Serwis Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 http://www.sew-eurodrive.com.tr
TR-34846 Maltepe ISTANBUL sew@sew-eurodrive.com.tr
Ukraina
Dystrybucja Dnepropetrovsk SEW-EURODRIVE Tel. +380 56 370 3211
Serwis Str. Rabochaja 23-B, Office 409 Fax +380 56 372 2078
49008 Dnepropetrovsk http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
USA
Zaklad produkcyjny Region SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Zaktad montazowy  Potudniowo- 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Dystrybucja Wschodni P.O. Box 518 Fax Manufacturing +1 864 439-9948
Serwis Lyman, S.C. 29365 Fax Assembly +1 864 439-0566
Fax Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Zaktady montazowe Region SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Dystrybucja Pétnocno- Pureland Ind. Complex Fax +1 856 845-3179
Serwis Wchodni 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Zaklad_y Bridgeport, New Jersey 08014
montazowe
Dystrybucja
Serwis
Region SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
Srodkowy 2001 West Main Street Fax +1 937 332-0038
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Region SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
Potudniowo- 3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Zachodni Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Region SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
Zachodni 30599 San Antonio St. Fax +1 510 487-6433

Hayward, CA 94544

cshayward@seweurodrive.com

Dalsze adresy dotyczace punktow serwisowych w USA na zadanie.
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Wegry
Dystrybucja Budapeszt SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Serwis H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 office@sew-eurodrive.hu
Wenezuela
Zaktad montazowy  Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Dystrybucja Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275
Serwis Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
Wielka Brytania
Zaklad montazowy = Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Dystrybucja Beckbridge Industrial Estate Fax +44 1924 893-702
Serwis Normanton http://www.sew-eurodrive.co.uk
West Yorkshire info@sew-eurodrive.co.uk
WF6 1QR
Drive Service Hotline / dyzur telefoniczny 24-h Tel. 01924 896911
Wietnam
Dystrybucja Ho Chi Minh Wszystkie branze oprécz przemystu Tel. +84 8 8301026
(miasto) stoczniowego, gorniczego i spotek Fax +84 8 8392223
zagranicznych offshore: namtrungco@hcm.vnn.vn
gl:énBTrl:,ng Co., I:d Thu Dau Mot T truongtantam@namtrung.com.vn
inh Duong Avenue, Thu Dau Mot Town, -~
Binh Duong Province khanh-nguyen@namtrung.com.vn
HCM office: 91 Tran Minh Quyen Street
District 10, Ho Chi Minh City
Przemyst stoczniowy, gorniczy i spotki Tel. +84 8 62969 609
zagraniczne offshore: Fax +84 8 62938 842
DUC VIET INT LTD totien@ducvietint.com
Industrial Trading and Engineering Services
A75/6B/12 Bach Dang Street, Ward 02,
Tan Binh District, 70000 Ho Chi Minh City
Hanoi Nam Trung Co., Ltd Tel. +84 4 37730342
R.205B Tung Duc Building Fax +84 4 37762445
22 Lang ha Street namtrunghn@hn.vnn.vn
Dong Da District, Hanoi City
Wiochy
Zaktad montazowy  Solaro SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Dystrybucja Via Bernini,14 Fax +39 02 96 799781
Serwis I-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it

sewit@sew-eurodrive.it

Wybrzeze Kosci Stoniowej

Dystrybucja Abidjan

SICA

Société industrielle & commerciale pour
I'Afrique

165, Boulevard de Marseille

26 BP 1115 Abidjan 26

Tel. +22521 2579 44
Fax +225 21 25 88 28
sicamot@aviso.ci

Zjednoczone Emiraty Arabskie

Dystrybucja Szardza

Serwis

Copam Middle East (FZC)

Sharjah Airport International Free Zone
P.O. Box 120709

Sharjah

Tel. +971 6 5578-488
Fax +971 6 5578-499
copam_me@eim.ae
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