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Genel uyarilar
Bu dokimanin kapsami

1 Genel uyarilar

1.1  Bu dokiimanin kapsami

Bu dokimanda genel emniyet uyarilari ve DeviceNet/CANopen arabirimleri ile alan
dagticilar secilmis bazi bilgiler bulunmaktadir.

Bu dokimanin kapsamli sistem el kitabi ile isletme kilavuzunun yerine gegemeyece-
gini unutmayiniz.

DeviceNet/CANopen arabirimleri ve alan dagiticilari ile galismaya baslamadan énce
ayrintili el kitabini ve isletme kilavuzunu okuyunuz.

Ayrintih sistem el kitabi ile isletme kilavuzundaki bilgilere, uyarilara ve talimatlara
uyunuz. DeviceNet/CANopen arabirimleri ile alan dagiticilarinin arizasiz bir sekilde
calisabilmeleri icin bu sarttir.

DeviceNet/CANopen arabirimleri ve alan dagiticilari ile ilgili ayrintili el kitabi, isletme
kilavuzu ve diger dokiimanlar, pdf dosyasi olarak birlikte verilen CD veya DVD
Uzerinde bulunmaktadir.

SEW-EURODRIVE tarafindan PDF formatinda yayimlanan tim teknik dokiimanlari
SEW-EURODRIVE'In internet sitesinden indirebilirsiniz; www.sew-eurodrive.com.

1.2  Emniyet uyarilarinin yapisi
Bu isletme kilavuzundaki uyarilarin yapist:

Piktogram A SINYAL SOZCUK!

>

Tehlike turd ve kaynagi.
Uyulmadiginda:

Tehlike 6nleme 6nlemi(leri).

Piktogram Sinyal so6zcuk Anlami Uyulmadiginda
Ornek: A TEHLIKE! Dogrudan bir tehlike Agir yaralanmalar veya 6lim
/\ Olasi tehlikeli durum AQdir yaralanmalar veya 6lim
Genel tehlike
A DIKKAT! Olasi tehlikeli durum Hafif yaralanmalar
Belirli bir tehlike,
orn. elektrik soku
DUR! Olasi malzeme hasarlari Tahrik sisteminde veya ortamda hasar
[STOP: olusmasi
° UYARI ' Faydali bir uyari veya ipucu.
Tahrik sisteminin kullaniimasi-
1 ni kolaylagtirir.
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2.1

2.2

2.3

Emniyet uyarilar
Genel bilgiler

Emniyet uyarilari

Asagida belirtilen temel emniyet uyarlari mal ve can kaybini énlemek i¢in dnemlidir.
isletici temel emniyet uyarilarina dikkat edilmesinden ve bu uyarilara uyulmasindan
sorumludur. Sistem ve isletme sorumlusunun ve kendi sorumluluklari altinda cihaz
Uzerinde ¢alisan kisilerin cihaza erisebilmelerini ve kilavuzun okunabilecek bir durumda
olmasini saglayin. Agikhda kavusmasi gereken durumlar veya bilgi gereksinimi varsa,
SEW-EURODRIVE'a danisiimalidir.

Genel bilgiler

Hasar gérmdis Urinler kesinlikle monte edilmemeli ve devreye alinmamalidir. Hasarlar
derhal nakliye firmasina bildiriimelidir.

MOVIMOT® frekans ceviriciler isletme esnasinda korunma siniflarina gére, gerilim tasi-
yan, agik veya hareketli ve déner pargalara sahip olabilir veya Uzerinde sicak ylzeyler
olusabilir.

Gerekli kapagin izinsiz olarak kaldirilmasi, yanlis kullanim, montaj ve kullanma sonucu
agir yaralanmalara ve hasarlara sebep olabilecek kaza olma ihtimali mevcuttur. Ayrintili
bilgiler dokiimanlardan alinabilir.

Hedef grup

Montaj ve isletmeye alma ile ariza giderme ¢alismalari bir elektrik teknisyeni tarafin-
dan yapilmal (IEC 60364 ve CENELEC HD 384 veya DIN VDE 0100 ve IEC 6064 veya
DIN VDE 0110 ve ulusal kaza 6énleme talimatlari dikkate alinmalidir).

Bu emniyet talimatlarina gore, elektrik teknisyenleri Grtiniin yerlestiriimesini, montajini,
devreye alinmasini ve igletmesini bilen ve bu konularda gerekli yeterlilik belgelerine
sahip elemanlardir.

Diger tim nakliye, depolama, isletme ve atik bertarafi gcalismalari bu konularda egitilmis
kisiler tarafindan yapilmaldir.

Amacina uygun kullanim

Alan dagiticilar ve fieldbus arabirimleri ticari tesisler i¢in tasarlanmistir. Gegerli standart-
lara ve ydnetmeliklere uygundur ve Alcak Gerilim Yonetmeligi 2006/95/EG tarafindan
istenen sartlar yerine getirmektedir.

Teknik veriler ve baglanti kosullari cihazin etiketinde ve bu dokiimantasyonda belirtil-
mistir ve bunlara uyulmaldir.

Bu makinenin devreye alinmasi (amacina uygun isletmenin baslamasi), EMU Direktifi
2004/108/EG’ye ve son Uriniin de Makine Direktifi 2006/42/EWG’ye uygunlugu tespit
edilene kadar yasaktir (EN 60204 dikkate alinmahdir).

MOVIMOT® frekans ceviricileri Algak Gerilim Direktifi 2006/95/EG talimatlarina
uygundur. MOVIMOT® frekans geviriciler icin uygunluk beyaninda belirtilen normlar
uygulanir.
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Emniyet uyarilar
Tasima / Depolama

2.31 Givenlik iglevleri

Alan dagiticilari, fieldbus arabirimleri ve MOVIMOT® frekans ceviriciler kesinlikle tanim-
lanmayan ve acikga izin verilmeyen guvenlik iglevleri igin kullaniimamalidir.

MOVIMOT® frekans ceviricileri guvenlik uygulamalarinda kullanildiinda, ek dokiiman-
tasyon "MOVIMOT® .. - islevsel Guvenlik" géz éniinde bulundurulmalidir. Givenlik
uygulamalarinda sadece SEW-EURODRIVE tarafindan, agik olarak bu uygulama igin,
teslim edilen komponentler kullaniimahdir!

2.3.2 Kaldirma diizeni uygulamalari

MOVIMOT® frekans ceviriciler kaldirma diizeni uygulamalarinda kullanildiginda,
MOVIMOT® isletme kilavuzunda bu uygulamalar i¢in 6zel olarak verilen konfiglirasyon
ve ayarlar dikkate alinmalidir.

MOVIMOT® frekans ceviriciler kaldirma dizenlerinde glvenlik tertibati olarak kullanila-
mazlar.

2.4 Tasima/Depolama

Tasima, depolama ve dogru olarak kullanma uyarilari dikkate alinmalidir. isletme kila-
vuzunun "Teknik Veriler" bélumunde belirtilen iklim kosullarina uyulmahdir. Kaldirma
halkalarinin vidalarini sikin. Bu halkalar sadece MOVIMOT® tahrik tinitesinin agirhigini
tasiyabilecek sekilde boyutlandinimistir. Ayrica yiuk baglanmamaldir. Gerektiginde
uygun, yeterli sekilde boyutlandirilmis tasiyicilar (6rn. halat kilavuzlari) kullaniimahdir.

2.5 Yerlestirme

Cihazlarin montaji ve sogutulmalari ilgili dokiimanlardaki talimatlara uygun olarak
gerceklesmelidir.

MOVIMOT® frekans geviricileri izin verilmeyen yuklere karsi korunmalidir.

Kullanilmasi 6zellikle 6ngérilmedigi takdirde, asagdidaki ortamlarda kullaniimasi yasak-
tir:

« Patlama tehlikesi olan ortamlarda.

« Zararh yaglarin, asitlerin, gazlarin, buharlarin, tozlarin, 1sinimlarin vb. bulundugu
alanlarda.

» Kuvvetli mekanik ve darbe yiklerinin olustugu portatif uygulamalarda dokiimantas-
yonuna gore.

2.6 Elektrik baglantisi

Gerilim altindaki MOVIMOT® frekans ceviricilerde galisma yaparken gecerli ulusal kaza
Onleme talimatlari (6rn. BGV 3) dikkate alinmalidir.

Elektrik tesisati gegerli talimatlara gore yapiimalidir (6rn. kablo kesitleri, sigortalar, koru-
yucu iletken baglantilar). Bunlarin disindaki uyarilar dokiimanlarda verilmistir.

EMU uyarinca yapilacak montaj ¢alismalari (ekranlama, topraklama, filtre diizenleri ve
kablo serimleri) dokiimanlarda verilmektedir. EMU yasalari tarafindan belirlenen sinir
degerlere uyulmasindan makinenin veya tesisin Ureticisi sorumludur.
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2.7

2.8

Emniyet uyarilar
Guvenli ayirma

Koruma o&nlemleri ve koruyucu donanimlar gegerli talimatlara uygun olmahdir
(6r. EN 60204 veya EN 61800-5-1).

MOVIMOT® tahrik Gnitelerinde izolasyonun saglanmasi igin devreye almadan 6nce
EN 61800-5-1:2007, Bélum 5.2.3.2 uyarinca gerilim kontrolleri yapilmalidir.

Giivenli ayirma

Calisma

MOVIMOT® frekans ceviriciler EN 61800-5-1 tarafindan istenen, gli¢ ve elektronik
baglantilarinin emniyetli olarak ayrilmasi sartini yerine getirmektedir. Emniyetli bir
ayirma saglanabilmesi i¢in, baglanan tim akim devreleri de emniyetli ayirma sartini
yerine getirmelidir.

MOVIMOT® frekans ceviricilerin monte edildigi tesisler ayrica gézetim ve koruma terti-
batlari ile donatiimalidir. Bu tertibatlar gegerli yasal uygulamalara (6rn. teknik donanim
yasasl, kaza onleme talimatlari vb.) uygun olmalidir. Tehlike potansiyeli yiksek olan
uygulamalarda ayrica koruyucu dnlemler alinmasi gerekebilir.

MOVIMOT® frekans gevirici, alan dagiticisi (eger varsa) veya bus moduli (eger varsa)
besleme geriliminden ayrildiktan sonra, kondensatdrler sarjli olabileceginden, gerilim
altinda olan cihaz pargalarina ve gli¢ baglantilarina hemen temas edilmemelidir.
Besleme gerilimini kapattiktan sonra en az 1 dakika bekleyin.

MOVIMOT® tizerinde besleme gerilimi oldugu muddetge, baglanti kutusu kapali olmali-
dir, yani:
« MOVIMOT® frekans cevirici vidalanmis olmali

+ Alan dagiticisinin (eger varsa) ve bus modulinun (eder varsa) baglanti kutusunun
kapagdi vidalanmis olmali

» Hibrid kablonun (eger varsa) fisi takili ve vidalanmis olmahdir.

Dikkat: Alan dagiticinin (eger varsa) bakim salteri sadece bagli olan MOVIMOT® tahrik
Unitesini sebekeden ayirir. Alan dagiticisinin klemensleri bakim salterine basildiktan
sonra da sebeke gerilimine baghdir.

isletme LED’i veya diger gostergelerin sénmesi, cihazin sebekeden ayrildigini ve ener-
jisiz oldugunu gostermez.

Cihazin dahili gtivenlik fonksiyonlari veya mekanik olarak bloke edilmesi motoru durdu-
rabilir. Ariza nedeninin giderilmesi veya reset edilmesi ile motorun otomatik olarak tekrar
calismasina neden olunabilir. Tahrik edilen makine i¢in bu duruma, bir emniyet geregi
olarak, izin verilmiyorsa, ariza giderilimeden énce cihazin sebekeden ayrilmasi gerek-
mektedir.

Dikkat yanma tehlikesi: MOVIMOT tahrik Gnitesinin ve fren direnci sogutucu gévdesi gibi
harici opsiyonlarin dis ylzeyleri isletme esnasinda 60 °C'ye kadar isinabilir!
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Tip tanimlan
DeviceNet arabirimlerinin tip tanimlamalari

3 Tip tanimlan

3.1 DeviceNet arabirimlerinin tip tanimlamalari
MFD 21 A/ Z21 A

I— Tip

Baglanti moduli:

Z11 = INTERBUS igin

Z21 = PROFIBUS igin

Z31 = DeviceNet ve CANopen igin
Z61 = AS-Interface igin

Tip

21=4x1/2x0 (klemens lzerinden baglanti)
22=4x1/2x0 (Fis konektdr + klemens baglantisi)

32=6x (Fis konektor + klemens baglantisi)
23=4x1/2x0 (LWL-Rugged-Line, sadece INTERBUS igin)
33=6xI (LWL-Rugged-Line, sadece INTERBUS igin)
MFIL.. = INTERBUS

MQIl.. =INTERBUS, entegre edilmis kiiglik kontrol birimi ile

MFP.. =PROFIBUS

MQP.. =PROFIBUS, entegre edilmis ki¢lik kontrol birimi ile
MFD.. = DeviceNet

MQD.. = DeviceNet, entegre edilmis kiiglik kontrol birimi ile
MFO.. = CANopen

MFK.. = AS-Interface

3.2 CANopen arabirimlerinin tip tanimlamalari
MFO 21 A/ Z31 A

I— Tip

Baglanti modulu:

Z11 = INTERBUS igin

Z21 = PROFIBUS igin

Z31 = DeviceNet ve CANopen igin
Z61 = AS-Interface igin

Tip

21=4x1/2x0 (klemens lizerinden baglanti)
22=4x1/2x0 (Fis konektor + klemens baglantisi)

32=6x (Fis konektor + klemens baglantisi)
23=4x1/2x0 (LWL-Rugged-Line, sadece INTERBUS igin)
33=6x (LWL-Rugged-Line, sadece INTERBUS igin)
MFIl..  =INTERBUS

MQl.. =INTERBUS, entegre edilmis kuguk kontrol birimi ile

MFP.. =PROFIBUS

MQP.. = PROFIBUS, entegre edilmis kigik kontrol birimi ile
MFD.. = DeviceNet

MQD.. = DeviceNet, entegre edilmis kigik kontrol birimi ile
MFO.. = CANopen

MFK.. = AS-Interface
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Tip tanimlan

DeviceNet alan dagiticisinin tip tanimlamasi

3.3
3.3.1 Ornek MF../Z.3., MQ../Z.3.

MFD21A/Z33A

3.3.2 Ornek MF../Z.6., MQ../Z.6.
MFD21A/Z36F/AF1

3.3.3 Ornek MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z.7.

MFD22A/MM15C-503-00/Z37F 0

L

DeviceNet alan dagiticisinin tip tanimlamasi

Baglanti modiilii

Z13  =INTERBUS igin
Z23  =PROFIBUS igin
Z33 = DeviceNet ve CANopen igin
263 = AS arabirimi i¢in

Fieldbus arabirimi
(bkz. "DeviceNet arabirimlerinin tip tanimlamalari™)

Baglanti teknigi

AF0 = Kablo girisi metrik
AF1 = Micro tip konnektdr/M12 soket
DeviceNet ve CANopen igin
AF2 = PROFIBUS igin M12 fis konnektor
AF3 = PROFIBUS + igin M12 fig konnektor
DC 24 V beslemesi igin M12 fis konnektor
AF6 = M12 fis konnektor AS-Interface baglantisi

Baglanti modiilii

Z16 = INTERBUS igin

Z26 = PROFIBUS igin

Z36 = DeviceNet ve CANopen igin
Z66 = AS-Interface igin

Fieldbus arabirimi
(bkz. "DeviceNet arabirimlerinin tip tanimlamalan")

Baglanti tiirii
0=L/1=A

Baglanti modiilii

Z17 = INTERBUS igin

Z27 = PROFIBUS igin

Z37 = DeviceNet ve CANopen igin
Z67 = AS-Interface igin

MOVIMOT® frekans gevirici

Fieldbus arabirimi
(bkz. "DeviceNet arabirimlerinin tip tanimlamalan")
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Tip tanimlan 3

CANopen alan dagiticisinin tip tanimlamasi

3.3.4 Ornek MF../MM..Z.8., MQ../MM../Z.8.
MFD22A/MM22C-503-00/Z38F 0/AF1

| Baglanti teknigi

AFO0 = Kablo girigi metrik
AF1 = Micro tip konnektor/M12 soket
DeviceNet ve CANopen igin
AF2 = PROFIBUS igin M12 fig konnektor
AF3 = PROFIBUS + igin M12 fis konnektor
DC 24 V beslemesi igin M12 fis konnektor
AF6 = M12 fig konnektdr AS-Interface baglantisi

Baglant turi
0=L/1=A

Baglanti modiilii

Z18 = INTERBUS igin

Z28 = PROFIBUS igin

Z38 = DeviceNet ve CANopen igin
Z68 = AS-Interface igin

MOVIMOT® frekans gevirici

Fieldbus arabirimi
(bkz. "DeviceNet arabirimlerinin tip tanimlamalar")

3.4 CANopen alan dagiticisinin tip tanimlamasi

3.41 Ornek MF../Z.3., MQ../Z.3.

MFO21A/Z33A

3.4.2 Ornek MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z.7.
MFO22A/MM15C-503-00/Z37F 0

L

Baglanti modiuilii

Z13 =INTERBUS igin

223 PROFIBUS igin

Z33 DeviceNet ve CANopen igin
Z63 = AS arabirimi igin

Fieldbus arabirimi
(bkz. "CANopen arabirimlerinin tip tanimlamalan™)

Baglanti tiirii
0=L/1=A

Baglanti modulii

Z17 = INTERBUS igin

Z27 = PROFIBUS igin

Z37 = DeviceNet ve CANopen igin
Z67 = AS-Interface igin

MOVIMOT® frekans gevirici

Fieldbus arabirimi
(bkz. "CANopen arabirimlerinin tip tanimlamalan™)
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Tip tanimlan
CANopen alan dagiticisinin tip tanimlamasi

3.4.3 Ornek MF../Z.6., MQ../Z.6.

MFO21A/Z36F/AF1
| Baglanti teknigi
AF0 = Kablo girisi metrik
AF1 = Micro tip konnektdr/M12 soket
DeviceNet ve CANopen igin
AF2 = PROFIBUS igin M12 fis konnektor
AF3 = PROFIBUS + igin M12 fig konnektor
DC 24 V beslemesi igin M12 fis konnektor
AF6 = M12 fis konnektér AS-Interface baglantisi

Baglanti modiilii

Z16 = INTERBUS igin

Z26 = PROFIBUS igin

236 = DeviceNet ve CANopen igin
Z66 = AS-Interface igin

Fieldbus arabirimi
(bkz. "CANopen arabirimlerinin tip tanimlamalar")

3.44 Ornek MF../MM..Z.8., MQ../MM../Z.8.

MFO22A/MM22C-503-00/Z38F 0/AF1

| Baglanti teknigi
AFO0 = Kablo girigi metrik
AF1 = Micro tip konnektér/M12 soket
DeviceNet ve CANopen igin
AF2 = PROFIBUS igin M12 fig konnektor
AF3 = PROFIBUS + igin M12 fis konnektor
DC 24 V beslemesi i¢cin M12 fis konnektor
AF6 = M12 fig konnektér AS-Interface baglantisi

Baglanti tiri
0=L/1=A
Baglanti modiilii

Z18 = INTERBUS igin

Z28 = PROFIBUS igin

238 = DeviceNet ve CANopen igin
Z68 = AS-Interface igin

MOVIMOT® frekans gevirici

Fieldbus arabirimi
(bkz. "CANopen arabirimlerinin tip tanimlamalar")
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Mekanik kurulum
Montaj talimatlar

4 Mekanik kurulum
4.1  Montaj talimatlari

UYARI

Alan dagiticilarin motor cikisi fis konektora (hibrid kablo) teslimatta bir tasima emniyeti
1 ile donatiimistir.
Bu tasima emniyeti ile sadece IP40 koruma sinifina erigilir. Ongoriilen koruma sinifinin

sa@lanabilmesi i¢in, bu tagsima emniyeti ¢ikartilip yerine uygun bir karsi fis takilmali ve
vidalanmalidir.

4.1.1 Montaj

Alan dagiticilar sadece diiz, titresim sénimleme 6zelligine sahip ve burulmaya karsi
saglam bir destek Uzerine yerlestiriimeli/monte edilmelidir.

MFZ.3 alan dagiticisinin baglanmasi igin M5 vidalar ve bu vidalara uygun rondelalar
kullaniimasini 6nermekteyiz. Vidalar bir tork anahtari ile sikilmalidir (izin verilen
sikma momenti 2.8 — 3.1 Nm (25 — 27 Ib.in)).

MFZ.6, MFZ.7 veya MFZ.8 alan dagiticisinin baglanmasi igin M6 vidalar ve bu vida-
lara uygun rondelalar kullaniimasini 6nermekteyiz. Vidalar bir tork anahtari ile sikil-
malidir (izin verilen sikma momenti 3.1 — 3.5 Nm (27 — 31 Ib.in)).

4.1.2 Nemli veya dis mekanlara montaj

3

3

Kablo igin uygun rakorlar kullaniimalidir (gerektiginde rediiksiyon pargalari kullaniniz).
Kullaniimayan kablo gegcisleri ve M12 baglanti soketleri vidali kapaklarla kapatiimalidir.
Kablo girisi yandan ise, kabloyu bir damlama ddngiisi yaparak baglayin.

Fieldbus arabirimini / baglanti kutusunun kapagini tekrar baglamadan, sizdirmazlik
yuzeylerini kontrol edin, gerekiyorsa temizleyin.

Kompakt El Kitabi — DeviceNet/CANopen arabirimleri, alan dagiticilar
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Mekanik kurulum
MF.. fieldbus arabirimleri / MQ..

4.2 MF. fieldbus arabirimleri / MQ..

MF../ MQ.. fieldbus arabirimleri arabirimleri asagidaki sekilde monte edilebilir:
«  MOVIMOT® baglanti kutusuna montaj
+ Alanda montaj

421 MOVIMOT® baglanti kutusuna montaj
1. MFZ’nin altinda bulunan "knock-out" pargalari resimde gorildigu gibi kirin:

1138656139

UYARI

Knock-Out [1] kirdiktan sonra agilan deligin kenarlarindaki capaklar temizlenmelidir!
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Mekanik kurulum 4
MF.. fieldbus arabirimleri / MQ..

2. Fieldbus arabirimini, sekilde goruldugu gibi MOVIMOT® baglanti kutusuna monte
edin:

1138663947

Kompakt El Kitabi — DeviceNet/CANopen arabirimleri, alan dagiticilar 15




MF.. fieldbus arabirimleri / MQ..

Mekanik kurulum

4.2.2 Alanda montaj

Asagidaki resimde bir MF.. / MQ.. fieldbus arabiriminin motora yakin montaji gériimek-

tedir:

1138749323

[1]1 Vidalarin uzunlugu min. 40 mm

Kompakt El Kitabi — DeviceNet/CANopen arabirimleri, alan dagiticilar
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Mekanik kurulum
Alan dagiticisi

4.3 Alan dagiticisi
431 MF./Z.3., MQ../Z.3. alan dagiticilarinin montaji
Resimde ..Z.3. alan dagiticisinin montaj dlguleri verilmistir:

4.3.2 MF../Z.6., MQ../Z.6. alan dagiticilarinin montaji
Resimde ..Z.6. alan dagiticisinin montaj élguleri verilmistir:

Kompakt El Kitabi — DeviceNet/CANopen arabirimleri, alan dagiticilar
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1138795019
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433

434

Mekanik kurulum
Alan dagiticisi

MF../MM../2.7., MQ../MM../Z.7. alan dagiticilarinin montaji
Resimde ..Z.7. alan dagiticisinin montaj dlguleri verilmistir:

1138831499

MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8. alan dagiticilarinin montaji (Boyut 1)
Resimde ..Z.8. alan dagiticisinin duvara montaj 6l¢uleri verilmistir (Boyut 1):

1138843147

Kompakt El Kitabi — DeviceNet/CANopen arabirimleri, alan dagiticilar




Mekanik kurulum
Alan dagiticisi

4.3.5 MF../MM../Z.8., MQ..MM../Z.8. alan dagiticilarinin montaji (Boyut 2)
Resimde ..Z.8. alan dagiticisinin duvara montaj olglleri verilmistir (Boyut 2):

1138856203

Kompakt El Kitabi — DeviceNet/CANopen arabirimleri, alan dagiticilar
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Elektriksel montaj
EMU acisindan tesisat planlamasi

5 Elektriksel montaj
5.1 EMU agisindan tesisat planlamasi

5.1.1 Montaj elemanlarinin hazirlanmasi ve désenmesi uyarilari

Merkezi olmayan tahrik Gnitelerinin basarih bir sekilde monte edilmesinde kablo segimi,
dogru topraklama ve isleyen bir es potansiyel dengeleme 6nemli faktorlerdir.

Esas itibari ile gegerli normlar uygulanmalidir. Bunun diginda, asagidaki noktalar da
g6z énunde bulundurulmalidir:

+ Potansiyel dengeleme

— Fonksiyon topraklamasindan (koruyucu topraklama baglantisi) bagimsiz olarak,
asagida belirtildigi gibi, distk empedansli, HF uyumlu bir potansiyel dengelemeli
(bkz. ayrica VDE 0113 veya VDE 0100 Boliim 540) olarak hazirlanmalidir, érn.

— metalik komponentlerin ylizey temaslari saglanarak
— yassl bant topraklayicilar (HF litz teli) kullanarak
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1138895627

— Veri kablolarinin ekranlama iletkeni potansiyel dengeleme icin kullanilamaz
* Veri kablolari ve 24 V gii¢ beslemesi
— Bu kablolar parazite sebep olabilecek kablolardan (6rn. solenoid valflara
kumanda kablolari, motor kablolari vb.) ayri olarak dogenmelidir.
* Alan dagiticisi

— SEW-EURODRIVE tarafindan 6zellikle bu amag icin tasarlanmis hazir SEW
hibrid kablolar kullaniimasi énerilmektedir.

RIS s
IR s
SRRRRRRRRRRIRKKDIT
KRR

1138899339

¢ Kablo rakorlan

— Ekranlama kablosuna buyulk bir alanda temas eden rakorlar segilmelidir (kablo
rakoru secimi ve montaji ile ilgili uyarilar dikkate alinmalidir)

Kompakt El Kitabi — DeviceNet/CANopen arabirimleri, alan dagiticilar




Elektriksel montaj
EMU acgisindan tesisat planlamasi

+ Kablo ekrani
— Kablo ekrani EMU uyumlu olmalidir (yuksek ekran sénimlenmesi),
— kablo igin mekanik koruma ve ekranlama goérevi yapmalidir,

— kablo uglari cihazin metal gdvdesi ile genis temas alanina (EMU metal kablo
rakorlari Uzerinden) sahip olmalidir (bu bélimdeki kablo rakoru segimi ve montaiji
ile ilgili uyarilar dikkate alinmalidir).

e Ayrintili bilgi i¢in, "Pratikte Tahrik Teknigi, Tahrik Tekniginde EMU" yayinindan
alinabilir.

MOVIMOT® ile MF.. /MQ .. fieldbus arabiriminin baglantisi igin bir 6rnek

Fieldbus arabirimi MF.. / MQ.. ve MOVIMOT® ayri ayri monte edildiginde, RS-485-
baglanti asagidaki sekilde yapiimahdir:

* DC 24V besleme tagindiginda
— ekranlanmis kablolar kullaniimalidir

— Ekran her iki cihazda da EMU kablo rakorlari Gzerinden gévdeye yerlestiriimelidir
(bu boélimdeki kablo rakoru montaiji ile ilgili diger uyarilar dikkate alinmalidir)

— Damarlar giftler halinde bukilmelidir (asagidaki resme bakiniz)

RS+ ; RS+

RS- P — GND

L= = 24V = ] 24v
L T GND i ™ RS-
1138904075

* DC 24V besleme taginmadiginda:

MOVIMOT® ayri bir besleme kablosu ile DC 24 V ile beslendiginde, RS485 baglan-
tis1 asagidaki sekilde yapilmalidir:

— ekranlanmis kablolar kullaniimalidir

— Ekran her iki cihazda da EMU metal kablo rakorlari Gzerinden gévdeye yerlestiril-
melidir (bu bélimdeki kablo rakoru sec¢imi ve montaiji ile ilgili diger uyarilar dikkate
alinmalidir)

— RS-485 arabiriminde referans potansiyel GND prensip olarak birlikte dosenmelidir
— Damarlar bukuilmelidir (asagidaki resme bakiniz)

RS+
RS-
GND

1138973579

Kompakt El Kitabi — DeviceNet/CANopen arabirimleri, alan dagiticilar
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Elektriksel montaj
Fieldbus arabirimleri, alan dagiticilari montaj talimatlari

5.2 Fieldbus arabirimleri, alan dagiticilari montaj talimatlar

5.2.1 Sebeke besleme kablolarinin baglanmasi

MOVIMOT® frekans geviricinin nominal gerilimi ve frekansi sebeke verilerine uygun
olmalidir.

Kablo kesidi anma gticlindeki girigi akimina (Igepeke) gore segilmelidir; (bkz. isletme
Kilavuzu "Teknik bilgiler" bolimu).

Kablo sigortalarini sebeke beslemesinin baslangicina toplama gubugu bagdlanti
noktasinin arkasina takin. D, DO, NH tipi sigortalar veya bir gu¢ kesici kullaniimalidir.
Sigortanin degeri kablo kesitine baglidir.

Koruyucu donanim olarak normal topraklama kagagi devre kesiciler kullaniimasi
yasaktir. Tip B, Universal topraklama kagag! devre kesiciler kullanilabilir. Normal
MOVIMOT® tahrik tnitesi isletmelerinde > 3,5 mA topraklama kagagi akimlari olusa-
bilir.

EN 50178’e gbre, koruyucu iletkene paralel olarak, ikinci bir PE (koruyucu toprak-
lama) baglantisi (min. kesiti sebeke besleme kablosunun kesitine esit olmalidir) ayr
bir baglanti olarak gereklidir.. isletmeye bagh olarak > 3.5 mA topraklama kacagi
akimlari olusabilir.

MOVIMOT® tahrik tnitelerinin anahtarlanmasi icin IEC 158’e uygun AC-3 kategorisi
kontaktorlii agma-kapama anahtarlari kullaniimalidir.

SEW-EURODRIVE, yildiz noktasi topraklanmamis gerilim sebekelerinde (IT sistem-
leri) darbe-kod Ol¢iim prensipli toprak kagagdi denetleyicileri kullaniimasini 6nermek-
tedir. Bu sayede toprak kagagi denetleyicide frekans ceviricinin topraga gore kapa-
sitansi nedeniyle hatalar olusmaz.

5.2.2 PE baglantisi ve es / veya potansiyel baglanti uyarilari

Vidalar icin izin verilen sikma momenti 2.0 — 2.4 Nm'dir.

Hatali PE baglantisi.
Elektrik soku nedeniyle can kaybi, agir yaralanmalar veya maddi zarar.

PE baglantisinda asagidaki uyarilar dikkate alinmalidir.

izin verilmeyen montaj sekli

Oneri: Gatal kablo pabucu ile montaj Som baglanti teli ile montaj
Tiim kesitler igin izin verilir Maksimum 2.5 mm?

22
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Elektriksel montaj
Fieldbus arabirimleri, alan dagiticilari montaj talimatlari

5.2.3 Klemensler i¢in izin verilen baglanti kesiti ve yliklenebilirlik

Gii¢ klemensleri X1, X21 Kumanda klemensleri X20
(vidalh klemensler) (yayh klemensler)
Baglanti kesiti (mm2) 0.2 mm? — 4 mm? 0.08 mm?2 — 2.5 mm?
Baglanti kesiti (AWG) AWG 24 — AWG 10 AWG 28 — AWG 12
Yiiklenebilirlilik 32 A maksimum sirekli akim | 12 A maksimum surekli akim

Gug klemenslerinin maksimum sikma momenti 0.6 Nm (5 Ib.in).
5.2.4 DC 24V besleme geriliminin MFZ.1 modiiler tasiyicida diigiim baglantisi

+ DC 24 V gl¢ kaynaginin baglanti alaninda 2 adet M4 x 12 pim bulunur. Bu pimler
DC 24 V besleme geriliminin aktariimasi igin kullanilabilir.

1140831499

» Baglanti pimlerinin yiklenebilirligi 16 A’dir.

* Alti kbése somunlarin ve baglanti pimlerinin izin verilen yuklenebilirligi 1,2 Nm
(11 Ib.in) £ % 20.

5.2.5 MFZ.6, MFZ.7 ve MFZ.8 alan dagiticilarinda ilave baglanti olanagi

+ DC 24V glg kaynaginin baglanti alaninda 2 M4 x 12 pimli bir X29 klemens blogu ve
takilabilir bir X40 klemens bulunmaktadir.

o
1)
[ X40 24V GND X29 O
Safety Power PE 1 2

1141387787

* DC 24 V besleme geriliminin papatya zincirleme baglantisi igin X29 klemens bloku
(bkz. isletme Kilavuzu "Cihaz yapisi" bélimi) X20 klemense alternatif olarak kulla-
nilabilir. Pimlerin ikisi de dahili olarak, X20 Uzerindeki 24 V baglantiya baglanmistir.

Klemens kontaklari

No. isim | Fonksiyon

X29 1 24V  Elektronik modul ve sensorler icin 24 V besleme gerilimi
(pim, X20/11 ile arsina kopri bagli)

2  GND | Modiil elektronigi ve sensorler igin 0V24 referans potansiyeli
(pim, X20/13 ile arasina kopriu bagl)

« Takilabilir klemens X40 ("Safety Power"), MOVIMOT® frekans geviricinin bir emniyet
reset tertibati zerinden DC 24 V gerilimle beslenmesi icin dngérulmustar.

Bu sayede MOVIMOT® tahrik tinitesi guvenlik uygulamalarinda da kullanilabilir. Bu
konu ile ilgili bilgiler igin "MOVIMOT® MM..D - islevsel Giivenlik" el kitabindaki ilgili
MOVIMOT®-siiriiciilere bakin.

Kompakt El Kitabi — DeviceNet/CANopen arabirimleri, alan dagiticilar
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5 Elektriksel montaj
Fieldbus arabirimleri, alan dagiticilari montaj talimatlari

Klemens kontaklari

No. ‘ isim ‘ islev
X40 1 24V  MOVIMOT®un emniyetli kapatma cihazi ile kapatiimasi igin 24 V glg¢
kaynagi

2 GND | MOVIMOT®un emniyetli kapama cihazi ile kapatiimasi igin 0V24
referans potansiyeli

Fabrika tarafindan X29/1 ile X40/1 ve X29/2 ile X40/2 arasina kdpru baglanmigtir.
Bu sayede MOVIMOT® frekans cevirici ile fieldbus arabirimi ayni DC 24 V gerilim ile
beslenir.

Her iki pim igin referans degerler:

— Yuklenebilirlilik: 16 A

— Alti kbse basli somunlarin izin verilen sikma momenti: 1,2 Nm (11 Ib.in) £ % 20.
Vidali klemens X40 icin referans degerler:

— Yuklenebilirlilik: 10 A

— Baglanti kesiti: 0,25 mm? — 2,5 mm? (AWG24 — AWG12)

— izin verilen sikma momenti: 0,6 Nm (5 Ib.in)

5.2.6 Kablolamanin kontrolii

Sisteme ilk defa gerilim vermeden dnce, kablolama hatasi nedeniyle insanlara, tesise
ve cihazlara zarar verilmemesi igin kablo tesisati kontrol edilmelidir.

Kablolama .
kontrollinden .
sonra

24

Tiam fieldbus arabirimlerini baglanti moduiliinden ¢ikartin

Tiim MOVIMOT® frekans ceviricilerini baglanti modiiliinden gikartin (sadece MFZ.7,
MFZ.8'de)

Motor gikislarinin konnektoérlerini (hibrid kablo) alan dagiticisindan ayirin
Kablo izolasyonunu gegerli ulusal normlara gore kontrol edin
Topraklamayi kontrol edin

Sebeke hatti ile DC 24 V kablo arasindaki izolasyonu kontrol edin
Sebeke hatti ile iletisim kablosu arasindaki izolasyonu kontrol edin

DC 24 V kablonun kutuplarini kontrol edin

iletisim kablosunun kutuplarini kontrol edin

Sebeke faz sirasini kontrol edin

Fieldbus arabirimleri arasindaki potansiyel dengeyi saglayin

Tam motor ¢ikislarini (hibrit kablo) takin ve vidalarini sikin

Tiam fieldbus arabirimlerini takin ve vidalayin

Tum MOVIMOT® frekans ceviricileri takin ve vidalarini sikin (sadece MFZ.7, MFZ.8)
Tdm baglanti kutusu kapaklarini monte edin

Kullaniimayan fig baglantilarini kapatin
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Elektriksel montaj
Fieldbus arabirimleri, alan dagiticilari montaj talimatlari

5.2.7 EMU metal kablo rakorlari

SEW tarafindan teslim edilen EMU metal kablo rakorlari asagdidaki sekilde monte
edilmelidir:

1141408395

Dikkat: izolasyon folyosu [1] kesilmeli ve arkaya katlanmamahdir!

Kompakt El Kitabi — DeviceNet/CANopen arabirimleri, alan dagiticilar

25



26

Elektriksel montaj
DeviceNet ile baglanti

5.3 DeviceNet ile baglanti

5.3.1 DeviceNet baglanti olanaklari

MFD / MQD fieldbus arabirimleri bir MultiPort veya T soketi Gzerinden baglanabilir.
MFD / MQD‘ye giden baglanti cikartilirsa, diger katihmcilar etkilenmez, Bus etkin

kalmaya devam edebilir.

[ ]

MFD/MQD MFD/MQD

(1]

MFD/MQD

Ty T—

=  S6W [(©

3]

MFD/MQD MFD/MQD

MFD/MQD
(& &)

@ —

= SiW [

(2]

(1]

1410878347
[1] Bus sonlandirma direnci 120 Q
[2] T-Soketi
[3] Multiport
UYARI
® DeviceNet Teknik Ozellikleri 2.0‘da verilen kablolama talimatlarina dikkat edin!
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Elektriksel montaj
DeviceNet ile baglanti

5.3.2 MFD../ MQD.."li baglanti modiilii MFZ31'in MOVIMOT® cihaza baglanmasi

= MFZ31 (DeviceNet) X20 [3] MOVIMOT®
=== 19| 20| 21| 22| 23| 24| 25| 26| 27| 28| 29| 30| 31| 32| 33| 34 3536:|
MFZ31
C
i 9 1 | [=
1]2]3J4[5[6[7[8]9[10[11]12]13]14]15]16][17[18|= il I = [ (N =) P
) > > a9 > o+ b o N il N 41 4 10 4
3 32 z§ 2 2 =
§ 000 [2] N N O (O] O
(eXeZe] ) I I ECE: P R B
MFD.. 5 ~_@l_>
mQD.. (1] (1]
X11 + -
1 | DRAIN
X11 494 2 | V+ 24 Yo
1 5o STV
4 | CAN_H
5 [ CAN_L
1410908043
0 = Potansiyel seviyesi 0 1 = Potansiyel seviyesi 1
[11 MFZ31 / MOVIMOT® ayri monte edildiginde:
RS-485 kablosunun ekranini EMC kablo rakoru tizerinden MFZ ile MOVIMOT®-gévdesine baglayin
[2] Tdm bus katihmcilari arasindaki potansiyel dengeyi saglayin
[3] 19 - 36 arasindaki klemenslerin baglantilari "Fieldbus arabirimleri MF../MQ.. igin giris / ¢ikis (I/O) baglantilari”
bélimiinde (— sayfa 44) acgiklandigi gibi.
Klemens baglantilari
No. isim Yén islev
X20 1 V- Giris 0V24 DeviceNet referans potansiyel
2 CAN_L Giris/cikis CAN_L veri hatt
3 DRAIN Giris Es potansiyel baglant
4 CAN_H Giris/gikis CAN_H veri hatti
5 V+ Giris 24 'V DeviceNet gerilim beslemesi
6 - - rezerve edildi
7 - - rezerve edildi
8 - - rezerve edildi
9 - - rezerve edildi
10 - - rezerve edildi
11 24V Giris Modil elektronigi ve sensoérler i¢in 24 V besleme gerilimi
12 24V Cikis 24V gerilim beslemesi (klemens X20/11 ile kdpri bagl)
13 GND - Modiil elektronigi ve sensdrler igin 0V24 referans potansiyeli
14 GND - Modiil elektronigi ve sensorler igin 0V24 referans potansiyeli
15 24V Cikis MOVIMOT® icin 24 V gerilim beslemesi (klemens X20/11 ile kdpru bagl)
16 RS+ Cikis MOVIMOT® klemens RS+ icin iletisim baglantisi
17 RS- Cikis MOVIMOT® klemens RS- icin iletisim baglantisi
18 GND - MOVIMOT®icin 24 V referans potansiyeli (klemens X20/13 ile képri bagl)

Kompakt El Kitabi — DeviceNet/CANopen arabirimleri, alan dagiticilar
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Elektriksel montaj
DeviceNet ile baglanti

5.3.3 MFD../MQD..’li alan dagiticisi MFZ33 baglantisi
MFD21/MQD21, MFD22 / MQD22 fieldbus mod(illii MFZ33 baglanti modiilii ve iki ayri DC 24 V gerilim

devresi

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — - — - - |||l ] ~=-=-=-=- PE
. |
xi[s]7]e[5]al3]2]1]<amm?@awaio)
MFD21 W - 0 9999w ‘
mep21 | - - - - - - - =
MFD22 <2.5 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
MQD22 [ [ [ 1 x(z)o [ T T 1 [ I1 [ x21
1]2[3Ja]5]6]7]8]9J10]1]2]3[a[5][6] 7[8
> > Al Ol 3 Y o o
Al Al a ()
R
2x24V,,
24V1 24V1
GND1 GND1
24V2 24V2
GND2 GND2
X11
%0 | 0 ; \E/)RAIN
. +
1 5 ) X1 TV
4 [CAN_H
5 [ CAN_L
1411166987

0 = Potansiyel seviyesi 0 1 = Potansiyel seviyesi 1 = Potansiyel seviyesi 2

Klemens baglantilar

No. Adi Yonii Fonksiyon
X20 1 V- Giris 0V24 DeviceNet referans potansiyel
2 CAN_L Girig/gikis CAN_L veri hatti
3 DRAIN Giris Es potansiyel baglanti
4 CAN_H Giris/gikis CAN_H veri hatti
5 V+ Giris 24 'V DeviceNet gerilim beslemesi
6-10 - - rezerve edildi
X21 1 24V Giris Modiil elektronigi, sensorler ve MOVIMOTé icin 24 V besleme gerilimi
2 24V Cikis 24V gerilim beslemesi (klemens X21/1 ile képruli)
3 GND - Modiil elektronigi, sensorler ve MOVIMOT® icin 0V24 referans potansiyeli
4 GND - Modl elektronigi, sensérler ve MOVIMOT® icin 0V24 referans potansiyeli
5 V2124 Giris Aktlatorler igin 24 V gerilim beslemesi (dijital ¢ikiglar)
(] V2124 Cikis Aktlatorler igin 24 V gerilim beslemesi (dijital ¢ikiglar), klemens X21/5 ile
koprilenmis durumda
7 GND2 - Aktlatorler icin 0V24V referans potansiyeli
8 GND2 - Aktlatorler igin 0V24V referans potansiyeli
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MFD21/MQD21, MFD22 / MQD22 fieldbus modiillii MFZ33 baglanti modiilii ve ortak bir DC 24 V gerilim

devresi

_______ . |-—-—-—-—-
|
xi|8]7]els5]al3]2]1]<amm?@awaGi10)
g 223333 ¢d
< 2.5 mm?2 (AWG12) <4 mm? (AWG10)
[ [ [ [ xo0] [ | | | [ [ x21
0 1
1]2]3]4]5]6[7[8]9]10/1]2]3[4]5[6|7]38
> > Q) Al 3 S| o]
I 3z =z QY g 8
ERIE

24V

L3
L2
L1
PE
MFD21
mMQD21
©99| MFD22
ooo| MaD22
1x24V,,
24V
GND

0 = Potansiyel seviyesi 0

X1
4@ | @3 1 | DRAIN
50 X11 2 vy
1 2 3TV
4 [CAN_H
5 | CAN_L

1 = Potansiyel seviyesi 1

GND

1411196299

= Potansiyel seviyesi 2

Klemens baglantilar

No. Adi Yonii Fonksiyon
X20 1 V- Giris 0V24 DeviceNet referans potansiyel
2 CAN_L Girig/gikis CAN_L veri hatti
3 DRAIN Giris Es potansiyel baglanti
4 CAN_H Giris/gikis CAN_H veri hatti
5 V+ Giris 24 V DeviceNet gerilim beslemesi
6-10 - - rezerve edildi
X21 1 24V Giris Modiil elektronigi, sensorler ve MOVIMOTé icin 24 V besleme gerilimi
2 24V Cikis 24V gerilim beslemesi (klemens X21/1 ile képruli)
3 GND - Modiil elektronigi, sensorler ve MOVIMOT® icin 0V24 referans potansiyeli
4 GND - Modl elektronigi, sensérler ve MOVIMOT® icin 0V24 referans potansiyeli
5 V2124 Giris Aktlatorler igin 24 V gerilim beslemesi (dijital gikiglar)
(] V2124 Cikis Aktuatorler igin 24 V gerilim beslemesi (dijital ¢ikiglar), klemens X21/5 ile
képrilenmis durumda
GND2 - Aktuatorler icin 0V24V referans potansiyeli
8 ' GND2 - AktUatorler icin 0V24V referans potansiyeli
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Elektriksel montaj

DeviceNet ile baglanti

MFD32 / MQDA32 fieldbus arabirimli baglanti modiilii MFZ33

L3
L2
L1
PE- — - — - — - - {1t !yl === =-
| I
xi[s8[7]6[5]a]3]2]1]<amm?@awa10)
R T B S B T
ie°°(MFD32 [T T T T T T T T oo T m oo e e
~ooo| MQD32 <2.5 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
[ I>§)20IIII | | [ xa1 | |
1[2[3[]4]5[6]7[8[9]10/1[2]3[4[5][6[7]38
EHEEEEEE
2x24V,, o &
24V
GND

24V

@
5@

3

11

DRAIN
V+

V-
CAN_H
CAN_L

X11

RN

0 = Potansiyel seviyesi 0

|I| = Potansiyel seviyesi 1

GND

1411226635

Klemens baglantilar

isim

No. Yoén islev
X20 1 V- Giris 0V24 DeviceNet referans potansiyel
2 CAN_L Girig/gikis CAN_L veri hatti
3 DRAIN Giris Es potansiyel baglanti
4 CAN_H Giris/gikis CAN_H veri hatti
5 V+ Giris 24 V DeviceNet gerilim beslemesi
6-10 - - rezerve edildi
X21 1 24V Giris Modiil elektronigi, sensorler ve MOVIMOTé icin 24 V besleme gerilimi
2 24V Cikis 24V gerilim beslemesi (klemens X21/1 ile képruli)
3 GND - Modiil elektronigi, sensorler ve MOVIMOT® icin 0V24 referans potansiyeli
4 GND - Modl elektronigi, sensérler ve MOVIMOT® icin 0V24 referans potansiyeli
5-8 - - rezerve edildi
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Elektriksel montaj
DeviceNet ile baglanti

5.3.4 MFP../MQD..’li alan dagiticisi MFZ36, MFZ37, MFZ38 baglantisi

MFZ36, MFZ37, MFZ38 baglanti modiilii, MFD21/ MQD21, MFD22 / MQD22 fieldbus arabirimli ve 2 ayri
DC 24 V gerilim devreli

Ml

MFZ36

WES

MFZ37

[l

ol
—

[0

MFZ38

o

Ww—— W

E gOOO

OO

MFD21

MFD22

MQD21 MQD22

2x24V,,

0 = Potansiyel seviyesi 0

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — - — - — - - |j—-— —— - - — - PE

U 1
xi1 [1][2]3[a]5][6]7]8]<amm?@awagio)
Ww = = N N ™o o W
[11 a - 24 4 4Jd a9 4a a
19] 20| 21] 22| 23| 24| 25| 26| 27| 28| 29] 30| 31| 32| 33| 34[ 35] 36
1
{< 2.5 mm? (AI\WGI12) | X20
I I I
0 1
1J2[3]a[s5]6][7[8]9]10[11]12[13][14[15]16]|17] 18
S >] af af 2] 2] o o
3 3 5 5 9| g 22

24V1 °| ° 24V1

GND1 GND1

24V2 24v2

GND2 GND2

X11
/Y 1 [ DRAIN
o 2 | V+
15 X11 3TV
4 [CAN_H
5 [CAN_L

1 = Potansiyel seviyesi 1

= Potansiyel seviyesi 2

[1] 9 — 36 arasindaki klemenslerin baglantilar "Fieldbus arabirimleri MF../MQ.. icin giris / ¢ikis (1/O) baglantilar”

boliminde (— sayfa 44) agiklandigi gibi.

Klemens baglantilari

No. isim Yén islev
X20 1 V- Eingang 0V24 DeviceNet referans potansiyel
2 CAN_L Giris/gikis CAN_L veri hatti
3 DRAIN Giris Es potansiyel baglant
4 CAN_H Girig/cikis CAN_H veri hatti
5 V+ Giris 24 V DeviceNet gerilim beslemesi
6-10 - - rezerve edildi
1" 24V Girig Modiil elektronigi ve sensorler igin 24 V besleme gerilimi
12 24V Cikis 24V gerilim beslemesi (klemens X20/11 ile kdpri bagl)
13 GND - Modil elektronigi ve sensorler igin 0V24 referans potansiyeli
14 GND - Modiil elektronigi ve sensdrler igin 0V24 referans potansiyeli
15 V2124 Giris Aktuatorler igin 24 V gerilim beslemesi (dijital ¢ikislar)
16 V2124 Cikis Aktlatorler igin 24 V gerilim beslemesi (dijital ¢ikiglar) X20/15 ile képri
baglh
17 GND2 - Aktlatorler icin 0V24V referans potansiyeli
18 GND2 - Aktuatorler icin 0V24V referans potansiyeli
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5 Elektriksel montaj
DeviceNet ile baglanti

MFD21/MQD21, MFD22 / MQD?2 fieldbus arabirimli MFZ36, MFZ37, MFZ38 baglanti modiilii ve ortak bir
DC 24 V gerilim devresi:

o ) L3 L3
Ml L2 L2
MFZ36 L1 L
PE-—-—-— - —- - |——————— - PE
] I !
I o x1 [1]2]3]4]5]6]7]8]<4mm? (AWG10)
[11] - ™ N « (3] ™ w
MFZ37 1111 o < 4 J a0 J Jd
. . ]
— L
:O: 19] 20] 21] 22| 23] 24| 25] 26| 27] 28] 29] 30| 31] 32| 33| 34] 35| 36
PR 1
|:| | s12.5 rlnmzl(AWG12l)I X20
MFz38 T(2[3 4[5 6] 7[8]9]10]11]12]13]14|15]16]17] 18
g EEEEEEE
||'§ § oXeXe] o N o o g g [O1ENO]
§_ (eXeXe) 24V 24V
MFD21 MFD22 GND GND
MQD21 MQD22
Xii
1x24V, 1 | DRAIN
4@ | 03 2 | V+
°
o) ¥ BTV
4 [CAN_H
5 [CANL
1411289611

0 = Potansiyel seviyesi 0 1 = Potansiyel seviyesi 1 = Potansiyel seviyesi 2

[1] 19 — 36 arasindaki klemenslerin baglantilari igin, bkz. "Fieldbus arabirimleri MF../MQ.. igin giris / ¢ikis (I/O)
baglantilar" (— sayfa 44) bolimu

Klemens baglantilar
No. isim Yén islev
X20 1 V- Giris 0V24 DeviceNet referans potansiyel
2 CAN_L Girig/cikis CAN_L veri hatt
3 DRAIN Giris Es potansiyel baglanti
4 CAN_H Girig/cikis CAN_H veri hatti
5 V+ Giris 24 V DeviceNet gerilim beslemesi
6-10 - - rezerve edildi
1 24V Giris Modil elektronigi ve sensérler i¢in 24 V besleme gerilimi
12 24V Cikis 24V gerilim beslemesi (klemens X20/11 ile kdpru baglh)
13 GND - Modiil elektronidi ve sensorler igin 0V24 referans potansiyeli
14 GND - Modiil elektronigi ve sensdrler igin 0V24 referans potansiyeli
15 V2124 Giris Aktuatorler igin 24 V gerilim beslemesi (dijital ¢ikiglar)
16 V2124 Cikis ﬁ\ktiljatérler icin 24 V gerilim beslemesi (dijital ¢ikiglar) X20/15 ile kdpru
agli
17 GND2 - Aktuatorler icin 0V24V referans potansiyeli
18 GND2 - AktUatorler icin 0V24V referans potansiyeli
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Elektriksel montaj
DeviceNet ile baglanti

MFD32 / MQD32 fieldbus arabirimli baglanti moddilii MFZ36, MFZ37, MFZ38

- a L3 L3
Ml L2 L2
L1 L1
W
MFZ36 PE- — - — - — - — - — —-————— - —- PE
-] ' '
Hl—;o: xi L112[3]a[5[6]7]8]<amm? (awG10)
W +~ ~ o0 o o o w
MFZ37 M1 e e
ol B | |ttt mmmmmmmmm s s e
— L
:O: 19 20 21] 22[ 23] 24[ 25] 26 27[ 28] 29[ 30[ 31 ] 32] 33[ 34[ 35[ 36
[— T T |1| T
|:| { < 2.5 mm2 (AWG12) } X20
I I I I
0 1
MFZ38 1[2[]3J4a]5[6]7][8[9]10[11[12]13][14]15]16][17] 18
Ffpoo| mFDs2 ol ©
o oo| MaD32
24V 24V
GND GND
1x24V,,
X1
o | 0 1 [ DRAIN
2 | V+
) | B
4 [ CAN_H
5 | CAN_L
1411323019

0 = Potansiyel seviyesi 0

[1]1 [ 19 — 36 arasindaki klemenslerin baglantilari "Fieldbus arabirimleri MF../MQ.. igin giris / ¢ikis (I/0) baglantilan"

(— sayfa 44) boliminde agiklandigi gibi

|I| = Potansiyel seviyesi 1

Klemens baglantilar

isim

No. Yén islev
X20 1 V- Giris 0V24 DeviceNet referans potansiyel
2 CAN_L Girig/cikis CAN_L veri Hatti
3 DRAIN Giris Es potansiyel baglanti
4 CAN_H Girig/cikis CAN_H veri Hatt
5 V+ Girig 24 V DeviceNet gerilim beslemesi
6-10 - - rezerve edildi
1" 24V Girig Modul elektronigi ve sensdrler icin 24 V besleme gerilimi
12 24V Cikis 24V gerilim beslemesi (klemens X20/11 ile képri bagh)
13 GND - Modiil elektronidi ve sensorler icin 0V24 referans potansiyeli
14 GND - Modiil elektronigdi ve sensdrler icin 0V24 referans potansiyeli
15- | - - Rezerve edildi
18

Kompakt El Kitabi — DeviceNet/CANopen arabirimleri, alan dagiticilar

33



34

Elektriksel montaj
DeviceNet ile baglanti

5.3.5 Opsiyonel baglanti flangi AGA. ile baglanti

Asagidaki resimde AGA. baglanti flansi goriimektedir:

1411381771

Kontrol kablosu X1 kablo baglantisi
Pin Renk | Yazi

Alan dagitici klemensine bagl

RETURN

1 BK L1 X1/2

2 GNYE | PE X1/8

3 BK L2 X1/4

4 - SHIELD Ucu yahtilmis

5 BK L3 X1/6

6 BK SAFETY MONITOR

Damar uclarinin elektrik baglantisi yapildi

7 BK SAFETY MONITOR

ve yalitildi

BK SAFE +24 VDC
9 BK SAFE 0 VDC

X40/1 (Safety Power)

' X40/2 (Safety Power)

X16 figi baglantisi
Pin | Renk | Yazi

Alan dagitici klemensine bagl

1 BN 24 VvDC X29/1
2 - - ‘Ucu yalitiimig
3 - - Ucu yahtilmig
4 BK 0VDC ' X29/2

X11 fisi baglantisi
Pin | Renk | Yazi

Alan dagitici klemensine bagl

1 - SHIELD X20/3
2 RD  V+ ' X20/5
3 | BK W X20/1
4 WH  CAN_H | X20/4
5 | BU CAN_L X20/2
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Elektriksel montaj
DeviceNet ile baglanti

5.3.6 Opsiyonel baglanti flangi AGB. ile baglanti

Asagidaki resimde AGB. baglanti flansi goriimektedir:

1411415691

Kontrol kablosu X2 kablo baglantisi

Pin Renk | Yazi Alan dagitici klemensine bagl
1 BK L1 X1/2
2 GNYE | PE X1/8
3 BK L2 X1/4
4 - SHIELD Ucu yahtilmig
5 BK L3 X1/6
6 BK SAFETY MONITOR i
Damar uglarinin elektrik baglantisi yapildi

7 BK SAFETY MONITOR ve yalitildi

RETURN
8 BK SAFE +24 VDC X40/1 (Safety Power)
9 BK SAFE 0 VDC X40/2 (Safety Power)

Kontrol kablosu X15 kablo baglantisi

Pin Renk | Yazi Alan dagitici klemensine bagl
1 - SHIELD X20/3

2 WH CAN_H X20/4

3 BU CAN_L X20/2

4 BK V+ X20/5

5 BK V- X20/1

6 BK 24V INPUT PWR X29 X29/1

7 BK 0V INPUT PWR X29 X29/2

8 BK SPARE Ucu yahtilimig

9 BK SPARE Ucu yahtilmig

Kompakt El Kitabi — DeviceNet/CANopen arabirimleri, alan dagiticilar
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5 Elektriksel montaj
Baglanti: CANopen ile

5.4 Baglanti: CANopen ile
5.4.1 CANopen baglanti olanaklan

MFO fieldbus arabirimleri T soketi izerinden baglanir. Fieldebus arabirimine giden
baglanti ¢ikartilirsa, diger katiimcilar etkilenmez, bus etkin kalmaya devam edebilir.

[ ]

| I -
T R e —
Q= SE3W (& N

A= S5W &

1411463179
[11 Bus sonlandirma direnci 120 Q
[2] T-Soketi

UYARI

° CANopen yonetmeligi DR(P) 303 kablolama talimatlarina dikkat edin!
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Elektriksel montaj
Baglanti: CANopen ile

5.4.2 MFO..'lu baglanti modulii MFZ31'in MOVIMOT® cihazina baglanmasi

= MFZ31 (CANopen) X20 [3] MOVIMOT®
20 19] 20] 21] 22[ 23] 24] 25] 26 [ 27] 28] 29] 30] 31[ 32] 33] 34] 35 3e:|
MFZ31
0 i (L | L
3 1[2[3[4][5]6[7][8]9]10]11[12][13[14[15][16]17]18|= =] |3 CIG[& &2 vl &
e > = 0 o S| t] .1 o N bAMEEEANEE 4k
3+ 2z ¥ @9 @ =
Q& 8 5 N @ 5]
g (oXeXe) [2] ..................................
~ooo 5 E e
MFO... [1]
X1 + -
1 [CAN_SHLD 24V,
4 .‘3 2 [CAN_V+
X11 . . 3 | CAN_GND
4| CAN_H
5 | CAN_L

0 = Potansiyel seviyesi 0

[

1411498891

1 = Potansiyel seviyesi 1

MFZ31 / MOVIMOT® ayri monte edildiginde:

RS-485 kablosunun ekranini EMC kablo rakoru tzerinden MFZ ile MOVIMOT®-g6vdesine baglayin

[2]
[3]

(— sayfa 44) béliminde aciklandidi gibi

Tam bus katilimcilari arasindaki potansiyel dengeyi saglayin
19 — 36 arasindaki klemenslerin baglantilar1 "Fieldbus arabirimleri MF../MQ.. igin giris / ¢ikis (1/O) baglantilan”

Klemens baglantilar

No. isim Yén islev
X20 1 CAN_GND | Girig CANopen referans potansiyel 0V24
2 CAN_L Giris/gikis CAN_L veri hatti
3 CAN_SHLD | Girig Es potansiyel baglanti
4 CAN_H Giris/gikis CAN_H veri hatti
5 CAN_V+ Girig CANopen besleme gerilimi 24 V
6 - - rezerve edildi
7 - - rezerve edildi
8 - - rezerve edildi
9 - - rezerve edildi
10 - - rezerve edildi
1" 24V Girig Modiil elektronigi ve sensorler igin 24 V besleme gerilimi
12 24V Cikis 24V besleme gerilimi (X20/11 ile kdprilenmistir)
13 GND - Modiil elektronigi ve sensdrler igin 0V24 referans potansiyeli
14 GND - Modiil elektronidi ve sensorler igin 0V24 referans potansiyeli
15 24V Cikis MOVIMOT® icin 24 V gerilim beslemesi (klemens X20/11 ile kdpru bagl)
16 RS+ Cikis MOVIMOT® klemens RS+ icin iletisim baglantisi
17 RS- Cikis MOVIMOT® klemens RS- icin iletisim baglantisi
18 GND MOVIMOT® icin 0V24 referans potansiyeli (klemens X20/13 ile kdpriilii)

Kompakt El Kitabi — DeviceNet/CANopen arabirimleri, alan dagiticilar
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Elektriksel montaj

Baglanti: CANopen ile

5.4.3 MFO..'lu alan dagiticisi MFZ33'iin baglantisi
MFO21, MFO22 fieldbus arabirimli MFZ33 baglanti modiilti ve 2 ayri DC 24 V gerilim devresi

0 = Potansiyel seviyesi 0

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-—~—~=—~-—- = | 1! !/ !y - -———""—"="—=-—- PE
|
xi|sl7z]e6]ls5[al3]2]1]<amm? (awGi0)
a 2399939 ¢# ‘
MFO21 [
<25 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
[ | [ X0 [ [ ] [ [ [ x21
MFO22 0 1
1]2[3[4]5[6[7[8]9[10/1]2]3]4|5]6[7]8
S FEEEEEE
EREE R
4V1 24V1
GND1 GND1
24V2 24V2
GND2 GND2
X1
o 1 [CAN_SHLD
2 [CAN_V+
5@ X11
1 3 |CAN_GND
4 |CAN_H
5 | CAN_L
1411535115

1 = Potansiyel seviyesi 1

n = Potansiyel seviyesi 2

Klemens baglantilar
No. Adi Yonii Fonksiyon
X20 1 CAN_GND | Girig CANopen referans potansiyel 0V24
2 CAN_L Giris/gikis CAN_L veri hatti
3 CAN_SHLD | Girig Es potansiyel baglanti
4 CAN_H Giris/gikis CAN_H veri hatti
5 CAN_V+ Girig CANopen besleme gerilimi 24 V
6-10 - - rezerve edildi
X21 1 24V Girig 24V elektronik moduil, sensorler + MOVIMOTé icin 24 V besleme gerilimi
2 24V Cikis 24V gerilim beslemesi (klemens X21/1 ile kdpruli)
3 GND - Modiil elektronigi, sensorler + MOVIMOT® igin 0V24 referans potansiyeli
4 GND - Modiil elektronigi, sensorler + MOVIMOT® igin 0V24 referans potansiyeli
5 V2124 Girig Aktuatorler icin 24 V gerilim beslemesi (dijital ¢ikiglar)
6 V2I24 Cikis Aktuatorler igin 24 V gerilim beslemesi (dijital ¢ikislar), klemens X21/5 ile
koprilenmis durumda
GND2 - Aktlatorler icin 0V24V referans potansiyeli
8 GND2 - Aktlatorler igin 0V24V referans potansiyeli
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Elektriksel montaj
Baglanti: CANopen ile

MFO21, MFO22 fieldbus arabirimli ve ortak bir DC 24 V gerilim devreli MFZ33 baglanti modilii

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE _________ _l | PE
| 1
xi|sl7]le6l5]al3]2]1]<amm?@awaio)
W ~ ~ o0 &N o o W
MFO21 o Jd Jd Jd Jd 4d Jd o
< 2.5 mm2 (AWG12) <4 mm? (AWG10) gé—)
MFO22 L [ [ >;20 L [ [ ] I L [ x21
1[2[3[4a][5[6]7]8[9]10{1] 2[3[4]|5|/6]| 7|8
3312 2 3858
NI RGI RGN Y gl 3
24V 24V
GND GND
X11
1 [CAN_SHLD
4'5. 3 2 [CAN_V+
o o) X" 3 [CAN_GND
4 [CAN_H
5 CAN_L
1411572107

0 = Potansiyel seviyesi 0

E = Potansiyel seviyesi 1 n = Potansiyel seviyesi 2

Klemens baglantilari
No. Adi Yoni Fonksiyon
X20 1 CAN_GND | Giris CANopen referans potansiyel 0V24
2 CAN_L Giris/gikis CAN_L veri hatti
3 CAN_SHLD | Girig Es potansiyel baglant
4 CAN_H Giris/gikis CAN_H veri hatti
5 CAN_V+ Giris CANopen besleme gerilimi 24 V
6-10 | - - rezerve edildi
X21 1 24V Giris 24 V elektronik moduil, sensorler + MOVIMOTé icin 24 V besleme gerilimi
2 24V Cikis 24V gerilim beslemesi (klemens X21/1 ile képrili)
3 GND - Modil elektronigi, sensorler + MOVIMOT® icin OV24 referans potansiyeli
4 GND - Modiil elektronigi, sensorler + MOVIMOT® icin 0V24 referans potansiyeli
5 V2124 Giris Aktlatorler icin 24 V gerilim beslemesi (dijital ¢ikiglar)
6 V2124 Cikis Aktlatorler igin 24 V gerilim beslemesi (dijital ¢ikiglar), klemens X21/5 ile
kdprilenmis durumda
GND2 - Aktuatorler icin 0V24V referans potansiyeli
8 GND2 - Aktuatorler icin 0V24V referans potansiyeli
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Elektriksel montaj

Baglanti: CANopen ile

MFQO32 fieldbus arabirimli baglanti modilii MFZ33

L3
L2
L1
PE

sooo
MFO32
looo

24V

x1|tlsl 7] 6[ 5] a[3]2]1[<amm? (awaG10)

w N N o o W
o OO0 3 3 33 a

<4 mm? (AWG10)

< 2.5 mm? (AWG12)

I

I

[ [ xof [ [ [ | [ |
0

X21
1

1]2[3[4[5[6[7[8]9]10]1

24V
24V [ ]

res.jo

res.|lo

res.|~N

res.joo

24V

GND

e
5@

®3

X11

1| CAN_SHLD
2 | CAN_V+
3 | CAN_GND
4
5

X11

CAN_H
CAN_L

0 = Potansiyel seviyesi 0

1 = Potansiyel seviyesi 1

GND

1411609867

Klemens baglantilar
No. isim Yén islev
X20 1 CAN_GND | Giris CANopen referans potansiyel 0V24
2 CAN_L Girig/cikis CAN_L veri hatt
3 CAN_SHLD | Giris Es potansiyel baglanti
4 CAN_H Girig/cikis CAN_H veri hatti
5 CAN_V+ Giris CANopen besleme gerilimi 24 V
6-10 - - rezerve edildi
X21 1 24V Giris Modlil elektronigi, sensorler ve MOVIMOTé icin 24 V besleme gerilimi
2 24V Cikis 24V gerilim beslemesi (klemens X21/1 ile kdpruli)
3 GND - Modiil elektronigi, sensorler ve MOVIMOT® igin 0V24 referans potansiyeli
4 GND - Moduil elektronigi, sensorler ve MOVIMOT® icin OV24 referans potansiyeli
5-8 |- - rezerve edildi
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Elektriksel montaj
Baglanti: CANopen ile

5.4.4 MFQ'lu alan dagiticit MFZ36, MFZ37, MFZ38 baglantisi
MFZ36, MFZ37, MFZ38 baglanti modiilt, MFO21, MFO22 fieldbus arabirimli ve 2 ayri DC-24-V-gerilim devreli

= L3

Nl

L2
L1

MFZ36

=

MFZ37

@]

al:l
=

J

MFZ38
+
E iﬁzz 24V1
GND1
MFO21 MFO22 oav2
GND2
2x 24V,

[11

L.

PE- — - — - — - — - -

x1 [1]12]3|4a]5]|6]7]8][<amm?@awaio)

w N o (]
o 333 893 939 3 4%

19] 20] 21] 22] 23] 24| 25| 26| 27| 28] 29[ 30| 31] 32| 33| 34 35] 36
1

[T 1

I I I I I
{< 2.5 mm2 (AWG12)} I
I I I I

L 1 1

0
1]2]3]4]5][6]7][8]9]10

i
11[12]13[14[15]16] 17[ 18

24V
24V
GND
GND
V2i24
V2124
GND2
GND2

o

X20

1@
5@

0 = Potansiyel seviyesi 0

[1] 19 — 36 arasindaki klemenslerin baglantilar "Fieldbus arabirimleri MF../MQ.. igin giris / ¢ikis (1/O) baglantilari"

(— sayfa 44) béliminde agiklandigi gibi

1 = Potansiyel seviyesi 1

X11
CAN_SHLD
CAN_V+
CAN_GND
CAN_H
CAN_L

X11

G |H(WIN(=

L3
L2
L1

PE

24V1
GND1
24V2
GND2

n = Potansiyel seviyesi 2

Klemens baglantilari

No. isim Yon islev
X20 1 CAN_GND | Giris CANopen referans potansiyel 0V24
2 CAN_L Giris/gikis CAN_L veri hatti
3 CAN_SHLD | Girig Es potansiyel baglant
4 CAN_H Giris/gikis CAN_H veri hatti
5 CAN_V+ Giris CANopen besleme gerilimi 24 V
6-10 | - - rezerve edildi
11 24V Giris Modil elektronigi ve sensérler icin 24 V besleme gerilimi
12 24V Cikis 24V gerilim beslemesi (klemens X20/11 ile kdpri bagh)
13 GND - Modil elektronigi ve sensoérler igin 0V24 referans potansiyeli
14 GND - Modiil elektronigi ve sensorler igin 0V24 referans potansiyeli
15 V2124 Giris Aktuatorler icin 24 V gerilim beslemesi (dijital ¢ikiglar)
16 V2124 Cikis Aktlatorler igin 24 V gerilim beslemesi (dijital gikislar), klemens X20/15 ile
koprilenmis durumda
17  GND2 - AktUatorler icin 0V24V referans potansiyeli
18 GND2 - Aktuatorler icin 0V24V referans potansiyeli
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Elektriksel montaj

Baglanti: CANopen ile

MFO21, MFO22 fieldbus arabirimli MFZ36, MFZ37, MFZ38 baglanti modiilii ve ortak bir DC 24 V gerilim

devresi:

D

MFZ36

=

MFZ37
[l

Elj

) —

]

MFZ38

+

©OO

IL |§ 600

MFO21 MFO22

1x24V,,

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-—-—-—-—~- » |————————— PE

xt |1]2]3[a]5]6]7] g|s4an(AWG1m
W +~ -~ & o o o W

_____________________________ 7%

L.

19] 20| 21] 22| 23] 24| 25| 26| 27] 28| 29[ 30| 31[ 32| 33| 34| 35 36
1

IS?STmZMWFm%II X20
0 1
1]2[3[4]5]6[7[8]9]10[11][12]13[14]15[16[17] 18
HEEIEREEE
nggggww
24V 24V
GND GND
X1
o 1 |CAN_SHLD
=0 X11 2 [ CAN_V+
1 3 [ CAN_GND
4 |CAN_H
5 | CAN_L
1411739147

0 = Potansiyel seviyesi 0

[1] 19 — 36 arasindaki klemenslerin baglantilar "Fieldbus arabirimleri MF../MQ.. igin giris / ¢ikis (1/O) baglantilari”

(— sayfa 44) béliminde agiklandigi gibi

1 = Potansiyel seviyesi 1

— = Potansiyel seviyesi 2
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Klemens baglantilar
No. isim Yén islev
X20 1 CAN_GND | Girig CANopen referans potansiyel 0V24
2 CAN_L Girig/cikis CAN_L veri hatt
3 CAN_SHLD | Girig Es potansiyel baglanti
4 CAN_H Girig/cikis CAN_H veri hatti
5 CAN_V+ Giris CANopen besleme gerilimi 24 V
6-10 - - rezerve edildi
1 24V Giris Modl elektronigi ve sensérler i¢in 24 V besleme gerilimi
12 24V Cikis 24V gerilim beslemesi (klemens X20/11 ile kdpru bagh)
13 GND - Modiil elektronidi ve sensorler igin 0V24 referans potansiyeli
14 GND - Modiil elektronigi ve sensdrler igin 0V24 referans potansiyeli
15 V2124 Giris Aktuatorler igin 24 V gerilim beslemesi (dijital ¢ikislar)
16 V2124 Cikis Aktlatorler igin 24 V gerilim beslemesi (dijital gikislar), klemens X20/15 ile
képrilenmis durumda
17  GND2 - Aktlatorler igin 0V24V referans potansiyeli
18 GND2 - Aktlatorler icin 0V24V referans potansiyeli
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Elektriksel montaj
Baglanti: CANopen ile

MFOQ32 fieldbus arabirimli baglanti modiilii MFZ36, MFZ37, MFZ38

ul n L3 L3
D[ L2 L2
= L1 L1
MFZ36 PE- - _ B . oE
[ ! |
HI @ — x1|1]12]3[4a]5]6] 7] 8]<4mm?@awG10)
Ww ~ ~ &N o ™ ™ w
MFZ37 1 o < 4 J g J Jd g
W gy | &S AEEE
— L
- 19] 20| 21| 22] 23| 24| 25| 26| 27| 28| 29| 30| 31| 32[ 33| 34[ 35| 36
P 1
I I I I I
|:| <25 mm2 (AWG12) | '[ X20
I I I I
0 1
MFZ38 11234567 [8]9]10]11]12]13]14]15]16]17]18
+ > > Al a % g 8 %
., s 3 2z €88 ¢8
Ig—IOOO
~O00 MFO32 24V 24V
GND GND
1x24V,,
X11
1[CAN_SHLD
4.5.'3 X11 2 [CAN_V+
; o 3| CAN_GND
4[CAN_H
5 | CAN_L
1411868811

0 = Potansiyel seviyesi 0 1 = Potansiyel seviyesi 1

[1] 19 — 36 arasindaki klemenslerin baglantilar "Fieldbus arabirimleri MF../MQ.. igin giris / ¢ikis (1/O) baglantilari”
(— sayfa 44) béluminde agiklandigi gibi

Klemens baglantilar
No. isim Yén islev
X20 1 CAN_GND | Giris CANopen referans potansiyel 0V24
2 CAN L Girig/gikis CAN_L veri hatti
3 CAN_SHLD | Giris Es potansiyel baglanti
4 CAN_H Girig/gikis CAN_H veri hatti
5 CAN_V+ Giris CANopen besleme gerilimi 24 V
6-10 - - rezerve edildi
11 24V Giris Modlil elektronigi ve sensorler igin 24 V besleme gerilimi
12 24\ Cikis 24 V gerilim beslemesi (klemens X20/11 ile képru bagl)
13 GND - Moddil elektronigi ve sensorler igin 0V24 referans potansiyeli
14 GND - Moddl elektronigi ve sensoérler igin 0V24 referans potansiyeli
15- |- - Rezerve edildi
18
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Elektriksel montaj
Fieldbus arabirimleri MF../MQ.. i¢in giris / ¢cikis (I/O) baglantilari

5.5 Fieldbus arabirimleri MF../MQ.. igin giris / ¢ikis (I/O) baglantilari
Fieldbus arabirimleri klemensler veya M12 fis konnektérler Gzerinden baglanir.

5.5.1 Klemens iizerinden fieldbus arabirimi baglantisi
4 dijital girisli ve 2 dijital ¢ikigl fieldbus arabirimlerinde:

MFZ.1
MFZS o psgianti urzz  MOZ!
MFZ.8 )
[aV) (o) (o)
X20| 19| 20 | 212223 |24 | 25 | 26| 27| 28] 20 | 30 [ 31 [ 32 [ 33 34| 35| 36
! ] ,
)/L( M
~_ | | 11—
[1] Sadece MFI23: rezerve edildi, diger tim MF.. moddilleri: V2124 1141534475
1 = Potansiyel seviyesi 1
d = Potansiyel seviyesi 2
No. isim Yon Fonksiyon
X20 19 DIO Girig Sensér 1'den anahtarlama sinyali®)
20 GND - Sensor 1 igin 0V24 referans potansiyeli
21 V024 Cikis Sensdr 1 igin 24 V gerilim beslemesi®)
22 DI1 Girig Senso6r 2'den anahtarlama sinyali
23 GND - Sensor 2 igin 0V24 referans potansiyeli
24 V024 Cikis Sensor 2 igin 24 V gerilim beslemesi
25 DI2 Girig Sensor 3'den anahtarlama sinyali
26 GND - Sensor 3 icin 0V24 referans potansiyeli
27 V024 Cikis Sensor 3 igin 24 V gerilim beslemesi
28 DI3 Girig Sensor 4’ten anahtarlama sinyali
29 GND - Sensor 4 igin 0V24 referans potansiyeli
30 V024 Cikis Sensor 4 igin 24 V gerilim beslemesi
31 DOO0 Cikis Aktuator 1’den anahtarlama sinyali
32 GND2 - Aktlator 1 icin 0V24 referans potansiyeli
33 DO1 Cikis Aktliatér 2’den anahtarlama sinyali
34 GND2 - Aktlator 2 icin 0V24 referans potansiyeli
Aktlatérler icin 24 V gerilim beslemesi
35 V2124 Giris I\S"al:dze_c,:e M:nlgg: |'.ez¢?rve edildi, sadece MF_Z.6,
.7 ve .8'de: Klemens 15 veya 16 ile
koprili
36 GND2 - Aktlatorler igin 0V24 referans potansiyeli
sadece MFZ.6, MFZ.7 ve MFZ.8 igin: Klemens 17
veya 18 ile koprili

1) MFZ26J ve MFZ28J alan dagiticilarla baglantili olarak bakim salteri geribildirim sinyali (normalde agik
kontak) kullanilir. Kontrol tnitesi Gzerinden degerlendirmek mimkundur.
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Elektriksel montaj
Fieldbus arabirimleri MF../MQ.. i¢in giris / ¢cikis (I/O) baglantilari

6 dijital girigli fieldbus arabirimleri:

MFZ.1
mg:g ile baglantil mgg MQ.32
MFZ.8
X20 19|20|21|22|23|24|25|26|27|28|29|30|31|32|33|34|35|36
| I N )
L —— — L
~L_ | = —
1141764875
1 = Potansiyel seviyesi 1
No. isim Yon Fonksiyon
X20 19 | DI0 Girig Sensér 1'den anahtarlama sinyali®)
20 GND - Sensor 1 icin 0V24 referans potansiyeli
21 | V024 Cikis Sensdr 1 igin 24 V gerilim beslemesi®)
22 DN Girig Senso6r 2°den anahtarlama sinyali
23 | GND - Sensor 2 igin 0V24 referans potansiyeli
24 V024 Cikis Sensor 2 igin 24 V gerilim beslemesi
25 | DI2 Girig Sensor 3'den anahtarlama sinyali
26 GND - Sensor 3 icin 0V24 referans potansiyeli
27 V024 Cikis Sensor 3 igin 24 V gerilim beslemesi
28 DI3 Girig Sensor 4’ten anahtarlama sinyali
29 GND - Sensor 4 igin 0V24 referans potansiyeli
30 V024 Cikis Sensor 4 igin 24 V gerilim beslemesi
31 Dl4 Girig Sensor 5'den anahtarlama sinyali
32 | GND - Sensor 5 icin 0V24 referans potansiyeli
33 DI5 Girig Sensor 6'den anahtarlama sinyali
34 | GND - Sensor 6 icin 0V24 referans potansiyeli
35 | rez. - rezerve edildi
36 | GND - Sensorler icin 0V24 referans potansiyeli

1) MFZ26J ve MFZ28J alan dagiticilarla baglantili olarak bakim salteri geribildirim sinyali (normalde agik
kontak) kullanilir. Kontrol tnitesi Gzerinden dederlendirmek miimkinddir.
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Elektriksel montaj

Fieldbus arabirimleri MF../MQ.. i¢in giris / ¢cikis (I/O) baglantilari

5.5.2 Fieldbus arabirimlerinin M12 fis konnektori Gizerinden baglanmasi

4 dijital girisli ve 2 dijital ¢ikisl fieldbus arabirimleri MF.22, MQ.22, MF.23
» Sensorler / Aktiatorler M12 soket veya klemensler Gizerinden baglanmalidir
* Cikiglar kullanildiginda: 24 V, V2124 | GND2’ye baglanmahdir

« Iki kanalli sensérler / aktiatérler DIO, DI2 ve DO0’a baglanmalidir. Bu durumda DI1,
DI3 ve DO1 artik kullaniimazlar

24V 24V
(V024) (V024)
B T P DI T DI3 2
— — —
(//" ‘g; (//" ‘A) O@Ei}{iﬁB-Dc”
DI0 — o2 DI2 — 2 D00 =2
[1] |
GND GND GND2
o o o
( } ( ] ()
24V 24V
(V024) =~ (v024)<@ @
EAF Bﬂ a4
DI 13— i_j/GND po JQ_/GNDZ ]

[11 MFZ26J + FZ28J ile baglantili olarak DIO kullaniimamalidir

MEF.22H fieldbus arabiriminde:

1141778443

+ Sensorler / Aktlatorler M12 soket veya klemensler Uzerinden baglanmahdir
+  Cikiglar kullanildiinda: 24 V, V2124 /| GND2’ye baglanmahdir
+ Asagidaki sensorler / aktiatorler baglanabilir:

— 4 adet tek kanalli sensér ve 2 adet tek kanalli aktiatér veya 4 adet iki kanalli
sensor ve 2 adet iki kanalli aktuator.

— ki kanalli sensorler / aktuatérler kullanildiginda, ikinci kanal baglanmaz.

24V 24V
(_\/024) o (V024) o
/‘>n.c. /‘>n.c. (\/n.c.
..
GND GND GND2
o o o
o o [ )
(@%;4)@ &334)@ @
pr1 A \JQ_/Z‘ND DI3 S \_/Z‘ND Dot <‘/\i;/jemz

(1]

MFZ26J + FZ28J ile baglantili olarak DIO kullaniimamalidir

1141792779
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Elektriksel montaj
Fieldbus arabirimleri MF../MQ.. i¢in giris / ¢cikis (I/O) baglantilari

6 dijital girisli MF.32, MQ.32, MF.33 fieldbus arabirimlerinde:
» Sensorler M12 soket veya klemensler tizerinden baglanmalhdir
+ Iki kanalli sensérler DIO, DI2 ve Dl4’e baglanmalidir. Bu durumda DI1, DI3 ve DI5
kullaniimazlar artik.

24V
(V024)

1141961739

(1]

MFZ26J + FZ28J ile baglantili olarak DIO kullaniimamahdir

MF.32H fieldbus arabiriminde

Sensorler M12 soket veya klemensler lizerinden baglanmahdir
Asagidaki sensoérler baglanabilir:
— 6 adet tek kanalli veya 6 adet iki kanalli sensor.

— Iki kanalli sensérler kullanildiginda, ikinci kanal baglanmaz.
(24 V) (24 V) 24V
V024 V024 (V024)
_ D D @
(/‘\/) n.c (/‘\/j n.c. /\/) n.c.
DI0 —=g DI2 —=g DI4 J»
1 7| 7| 7|
[l \'/GND \-/GND \'/GND
o o o
o o o
24V 24V 24V
(V024) @ (V024) @ (V024) @
DI J/\/?ND DI3 J/\\ j N DI5 \@/?ND
[11 MFZ26J + FZ28J ile baglantili olarak DIO kullaniimamalidir 1142016651

Koruma sinifi IP65’'in saglanabilmesi igin, kullaniimayan baglantilar M12 kapaklarla
kapatiimahdir!
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5 Elektriksel montaj
Hibrid kablo baglantisi

5.6 Hibrid kablo baglantisi

5.6.1 Alan dagiticisi MFZ.3. veya MFZ.6. ile MOVIMOT® arasindaki hibrid kablo
(Parga numarasi 0 186 725 3)

MFZ.3 MFZ.6

1146765835
Klemens baglantilar
MOVIMOT® klemensi Damar rengi / Hibrid kablo tanimi
L1 siyah / L1
L2 siyah / L2
L3 siyah /L3
24V kirmizi / 24 V
1 beyaz/0V
RS+ turuncu / RS+
RS- yesil/RS-
PE klemensi yesil-sari + Ekran sonu
Dénme ybniiniin
etkinlik durumu
dikkate alinmalidir
UYARI
P istenen dt')%me yb’nUnQn etkin olup olmadigini kontrol edin. "A:yl'lptlh bilgiler igin
1 "MOVIMOT® MM..D..." igsletme kilavuzunun "Devreye alma ..." bolimiine bakin.
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Elektriksel montaj
PC bagdlantisi

5.6.2 Alan dagiticisi MFZ.7. veya MFZ.8. ile AC motor arasindaki hibrid kablo
(Par¢a numarasi 0 186 742 3)

9999707676747 74 07007070 0760 ¢
P22 S0 o o
R IR 3
LN Petetetetatatiteteatateielod oot i
9090

MFZ.8 MFZ.7
1147265675

Kablonun dis ekrani bir EMU uyumlu metal kablo rakoru Gzerinden motor klemens kutu-
sunun govdesine baglanmalidir.

Klemens baglantilar

Motor klemensi Damar rengi / Hibrid kablo tanimi
U1 siyah / U1

V1 siyah / V1

w1 siyah / W1

4a kirmizi / 13

3a beyaz / 14

5a mavi/ 15

1a siyah /1

2a siyah / 2

PE klemensi yesil-sari + Ekran sonu (i¢ ekran)

5.7 PC baglantisi
Diyagnoz arabirimi asagidaki opsiyonlara sahip normal bir PC’ye baglanabilir:
« USB arabirimli USB11A, parca numarasi 0 824 831 1 veya
* RS-232 arabirimli UWS21B, parca numarasi 1 820 456 2

USB11A
Y= ]

USB RJ10

PC +
MOVITOOLS

UWS21B

-

RJ10

RS-232 -m

1195112331
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(‘@ Devreye almada onemli uyarilar

Devreye almada onemli uyarilar

UYARI

Asagidaki bélimlerde MOVIMOT® MM..D ve C'nin Easy modunda devreye alinmasi
aciklanmaktadir. MOVIMOT® MM..D'nin uzman modunda devreye alinmasi bilgileri
icin "MOVIMOT® MM..D .." isletme kilavuzuna bakin.

A TEHLIKE!

MOVIMOT® frekans cevirici ¢ikartilip takilmadan dnce sebeke geriliminden ayriimali-
dir. Sebeke baglantisi kesildikten sonraki bir dakika igerisinde hala tehlikeli gerilimler
mevcut olabilir.

Elektrik soku nedeniyle can kaybi veya agir yaralanmalar.

« MOVIMOT® frekans ceviricinin enerjisini kesin ve yanlhglikla tekrar baglanmamasi
icin emniyete alin.

+ Daha sonra da en az 1 dakika bekleyin.

MOVIMOT® frekans geviricinin ve fren direnci gibi harici opsiyonlarin ylzeyleri
(6zellikle sogutucu govdenin ylizeyi) isletme esnasinda ¢ok fazla isinabilir.

Yanma tehlikesi.

« MOVIMOT® frekans cevirici ve harici opsiyonlara tamamen soguduktan sonra
dokunulmalidir.

UYARILAR

* Mahfaza kapagini (MFD/MQD/MFO) sékmeden / takmadan énce DC 24 Vgerilim
beslemesinin kapatiimasi gerekir!

» DeviceNet bus baglantisi "DeviceNet ile baglanti teknigi" boliminde agiklanan
baglanti teknigi ile baglandiginda, fieldbus arabirim ¢ikarilsa dahi DeviceNet ¢alig-
maya devam edebilir.

+ CANopen bus baglantisi "CANopen ile baglanti teknigi" boliminde agiklanan
baglanti teknigi ile baglandiginda, fieldbus arabirim ¢ikarilsa dahi CANopen aginda
galismaya devam edebilir.

* Ayrica ayrintili el kitabinin "Alan Dagiticisinin Devreye Alinmasi icin Ek Uyarilar"
bélimindeki uyarilar da dikkate alinmaldir.

UYARILAR

+ Devreye almadan 6nce durum LED'inin boya koruma kapagini ¢ikartin.

* Devreye almadan 6nce etiketin boya koruma folyosunu sokuin.
« Koruyucu kapaklarin talimatlara uygun olarak monte edilip edilmedigini kontrol edin.

»  Sebeke kontaktdri K11 igin 2 saniyelik minimum kapanma siresine uyulmahdir.

Kompakt El Kitabi — DeviceNet/CANopen arabirimleri, alan dagiticilar




DeviceNet ile devreye alma (MFD + MQD) (‘CD

7
7.1

Devreye alma @

DeviceNet ile devreye alma (MFD + MQD)
Devreye alma

1. Fieldbus arabirimi veya alan dagitici Uzerinde calisirken "Devreye alma ada dnemli
uyarilar" (— sayfa 50) boélimindeki guivenlik ve ikaz uyarilarina mutlaka dikkat edil-
melidir.

2. MOVIMOT® frekans ceviricinin ve DeviceNet arabiriminin (MFZ31, MFZ33, MFZ36,
MFZ37 veya MFZ38)baglantilarinin dogru oldugunu kontrol edin.

3. MOVIMOT® frekans geviricinin DIP anahtari S1/1'i (ilgili MOVIMOT® isletme kilavu-
zuna bakiniz) "ON" (= Adres 1) konumuna getiriniz.

1158400267

4. MOVIMOT® frekans ceviricideki f1 istenen deger potansiyometresi tizerindeki vidali
kapagi sokun.

5. istenen deger potansiyometresi f1 ile maksimum devir sayisini ayarlayin.

B

01 2 3 45 6 7 8 9 10 [1]
1158517259

[1] Potansiyometre konumu

6. Istenen deger potansiyometresinin vidall kapagini contasi ile birlikte tekrar yerine
takin.

UYARI

» Teknik verilerde belirtilen korunma sinifi sadece, istenen deger potansiyometresinin
ve X50 diyagnoz arabiriminin vidali kapaklari dogru monte edildiginde gecerlidir.

« Kapak yoksa veya yanlis monte edildi ise, MOVIMOT® frekans ceviricide hasar
olusabilir.

7. Anahtar f2 ile minimum frekansi f,,;, ayarlayin.

Fonksiyon Ayar

Anahtar pozisyonu 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Minimum frekans f,, 2 5 10 12 15 20 25 30 35 40
[Hz]
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7 (‘CD DeviceNet ile devreye alma (MFD + MQD)

@ Devreye alma

8. Rampa siiresi fieldbus tizerinden verilmemisse (2 PD), rampa zamanini MOVIMOT®
frekans ceviricideki t1 anahtar ile ayarlayin. Rampa zamanlari, 50 Hz istenen degeri

dikkate alir.

islev Ayar

Anahtar pozisyonu 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Rampa zamani t1 [s] 0.1]02 03 05 07 1 2 3 5 7 10

9. MOVIMOT® igin istenen dénme yénunin etkin olup olmadigini kontrol edin.

aktif aktif

Klemens R Klemens L

C|G

|-

24V

aktif aktif degil

C|G

o

24V

Anlami

» Her iki yon de etkin

sadece saga donis etkin
» Istenen sola donlis degerleri ayarlandiginda
tahrik Unitesi durur

aktif degil \ aktif

C|C

[a'sf U]

24V

* sadece sola donls mimkin
+ Istenen saga donus degerleri ayarlandiginda
tahrik Unitesi durur

aktif degil

aktif degil

¢

[a's

L

24V

» Tahrik Unitesi bloke edilir veya durur

10.DeviceNet adresini MFD / MQD arabiriminde ayarlayin.

11.DeviceNet kablosunu baglayin.

Sonra LED testi yapilir. Daha sonra da "Mod/Net-LED"i yesil olarak yanip sonmeli ve
"SYS-F LED"i sénmelidir. MQD arabiriminde bulunan "SYS-F-LED"i sadece bir IPOS
programi galistiginda soner (teslimat durumu).
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DeviceNet ile devreye alma (MFD + MQD) (‘CD
DeviceNet adresi (MAC-ID), baud hizinin ayarlanmasi @

7.2 DeviceNet adresi (MAC-ID), baud hizinin ayarlanmasi

Baud hizi S1/1 ve S1/2 DIP anahtarlari ile ayarlanir. DeviceNet adresi (MAC-ID) S1/3
ile S1/8 arasindaki DIP anahtarlari ile ayarlanir. Adres ve baud hizi ayari i¢in bir 6rnek
asagidaki resimden alinabilir:

S1

W 25 xo
"\ 24 x0
B o 23x1
W 22x0
W~ 2 xo
‘ | 20 x1
21 x1
%“* ZOL}

[1] Adres (MAC-ID) (ayarlanmis olan: Adres 9)
Fabrika ayari: Adres 63
Gegerli adresler: 0 - 63

[2] Baudrate
Fabrika ayari: 500 kBaud

(1]

1
N[O NO|~ O O 0 O O

(2]
1419836939

7.2.1 Herhangi bir adres i¢in DIP anahtar konumunun tespit edilmesi

Herhangi bir bus adresi i¢cin DIP anahtar konumlarinin nasil tespit edilip ayarlanacagi
asagidaki tabloda, Adres 9 6rneginde gosterilmektedir.

Hesaplama Kalan DIP anahtar konumu Deger
9/2=4 1 DIP S1/3=0ON 1

412 =2 0 'DIP S1/4 = OFF 2
2/2=1 0 DIP S1/5 = OFF 4
12=0 1 'DIP S1/6 = ON 8
0/2=0 0 DIP S1/7 = OFF 16
0/2=0 0 . DIP S1/8 = OFF 32

7.2.2 Baud hizinin ayarlanmasi

Asagidaki tablo DIP anahtarlari S1/1 ve S1/2 tGzerinden baud hizinin nasil ayarlanabi-
lecegini gdstermektedir.

Baud hizi Deger DIP S11 DIP S1/2

125 kBaud 0 OFF OFF

250 kBaud 1 ON OFF

500 kBaud 2 OFF ON

(rezerve edilmistir) 3 ON ON

UYARILAR
Yanlis bir baud hizi girildiginde (PIO-LED'i kirmizi yanip soéner) cihaz, gegerli bir DIP

i anéhtarl)ayarl yapilana kadar baslangi¢ durumuna dénme konumunda kalir (sadece

MQD'de).
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7.3 Islem veri uzunlugunun ve I/O-Enable ayarlanmasi (sadece MFD'de)

islem veri uzunlugu S2/1 ve S2/2 arasindaki DIP anahtarlari ile ayarlanir. I/O'lar DIP
anahtari S2/3 ile enable konuma getirilir.

S2 _ [1] rezerve (OFF konumu)
ij [2] I/O Enable
Fabrika ayari: Enable
le\ [3] islem veri uzunlugu
Qj‘c’ 1] Fabrika ayari: 3 PD

ij

W 1 = Enable —[2]
~2lx1 =2
[3]

3 — 20x1 =1
O S
@ -
1420646539
Asagidaki tablo, giris/cikislarin enable edilmesinin DIP anahtari S2/3 Gzerinden nasil
ayarlanabilecegini géstermektedir.

110 Deger DIP S2 3
Enable degil 0 OFF
Enable yapildi 1 ON

Asagidaki tablo DIP anahtarlari S2/1 ve S2/2 (izerinden islem veri uzunlugunun nasil
ayarlanabilecegini gostermektedir.

islem veri uzunlugu | Deger DIP S21 DIP S2 2
0PD 0 OFF OFF
1PD 1 ON OFF
2PD 2 OFF ON
3PD 3 ON ON
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7.4  Islem veri uzunlugunun ayarlanmasi (sadece MQD'de)
islem veri uzunlugu S2/1 ile S2/4 arasindaki DIP anahtarlari ile ayarlanir.

S2
[1] rezerve (OFF konumu)

Qjoo [2] islem veri uzunlugu
Fabrika ayari: 4 PD
\my
(1]

‘v PD3 23x 0= 0
W ~PD2 22x1= 4
W rot 2'xo0= o [
SR P00 2°x 0= 0
4
1420701707

Asagidaki tablo S2/1 ile S2/4 arasindaki DIP anahtarlari izerinden iglem veri uzunlugu-
nun nasil ayarlanabilecegini gostermektedir:

islem veri uzunlugu DIP S2/4 DIP S2/3 DIP S2/2 DIP S2/1
PD3 PD2 PD1 PDO
Rezerve edildi OFF OFF OFF OFF
OFF OFF OFF ON
2 OFF OFF ON OFF
3 OFF OFF ON ON
4 OFF ON OFF OFF
5 OFF ON OFF ON
6 OFF ON ON OFF
7 OFF ON ON ON
8 ON OFF OFF OFF
9 ON OFF OFF ON
10 ON OFF ON OFF
Rezerve edildi diger tim anahtar ayarlari
UYARILAR
° Yanlis bir igslem veri uzunlugu girildiginde (BIO-LED'i kirmizi yanip séner) cihaz, gegerli
1 bir DIP anahtari ayar yapilana kadar baslangi¢ durumuna dénme konumunda kalir.
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©

DIP anahtarinin iglevileri (MFD)
Baud hizi ve adres (MAC-ID)

7.5
7.51

Modulin baud hizi ve adresi (MAC-ID) S1 DIP-anahtar blogu ile ayarlanabilir.

S1

[1] Adres (MAC-ID)

257
[2] Baud hizi

W 2 "

SR 2°

7.5.2 PD-yapilandirmasi

1423449227

PD-yapilandirmasi MFD'de DIP anahtar blogu S2 izerinden gerceklesir.

S2

[1] VO Enable
[2] Islem veri uzunlugu

I

ot
% =F 20}[2]

1423670027

Bunun sonucu olarak gesitli MFD varyasyonlari icin asadidaki PD konfiglrasyonlari elde

edilir.
DIP anahtar | Desteklenen | Agiklama islem gikisi veri | islem girisi veri
ayari MFD tipleri uzunlugu (bayt) uzunlugu
(Output-Size) (bayt)
(Input-Size)
2PD tim MFD'ler | 2 islem verisi Uzerinden MOVIMOT® kontrolii 4
3 PD tum MFD'ler 3 islem verisi Uzerinden MOVIMOT® kontrolii 6 6
0PD +DI/DO | MFD21/22 MOVIMOT. kor_1tro| edilmez, sadece dijital giris 1 1
ve cikislar islenir
MOVIMOT® 2 islem kelimesi Gizerinden kontrol
2PD +DIDO | MFD21/22 edilir ve girigler/cikiglar islenir 5 5
MOVIMOT® 3 islem kelimesi Gizerinden kontrol
3PD +DIDO | MFD21/22 edilir ve girigler/gikiglar islenir 7 /
® . L
0PD + DI MFD32 _MOV_IMOT kontrol edilmez, sadece girisler 0 1
islenir
® A : . s .
2 PD + DI MFD32 MQ_\/IMO_T_ 2 |§_Iem _kellme3| Uzerinden kontrol 4 5
edilir ve girisler iglenir
® o : . s .
3PD + DI MFD32 MQVIMOT_ 3 |§I§m k.ellme.m Uzerinden kontrol 6 7
edilir ve dijital girigler islenir

56

Kompakt El Kitabi — DeviceNet/CANopen arabirimleri, alan dagiticilar




DeviceNet ile devreye alma (MFD + MQD)
LED gdstergenin anlami (MFD)

7.6 LED géstergenin anlami (MFD)
DeviceNet arabirimi MFD Uzerinde 5 diyagnoz LED'i bulunur:

* Mod/Net LED'i (yesil/kirmizi) ile modul ve ag durumu gdsterilir

* LED PIO (yesil/kirmizi) ile igslem veri kanalinin durumu gosterilir

C &9,

@7

» LED BIO (yesil/kirmizi) ile Bit-Strobe islem veri kanalinin durumu gosterilir

« BUS LED'i (kirmizi), ile bus durumu gosterilir

« "SYS-F"LED’i (kirmizi) MFD veya MOVIMOT® izerindeki sistem hatalarini gOsterir.

® ]

o

SEVVINI©)

7.6.1 Power-Up

Cihaz agildiktan sonra, tim LED’ler test edilir. Bu kontrolde LED’ler asagida verilen
sirada yanarlar:

1423712395

Zaman Mod/Net PIO-LED BIO-LED BUS-F-LED SYS-F-LED
LED’i
0 ms yesil kapali kapall kapali kapali
250 ms kirmizi kapali kapali kapali kapali
500 ms kapali yesil kapall kapali kapali
750 ms kapali kirmizi kapali kapali kapali
1000 ms kapali kapali yesil kapali kapali
1250 ms kapali kapali kirmizi kapali kapali
1500 ms kapali kapali kapall kirmizi kapali
1750 ms kapali kapali kapali kapali kirmizi
2000 ms kapali kapali kapall kapali kapali

Cihaz daha sonra ayni adreste bagka bir katilimcinin bagh olup olmadigini kontrol eder
(DUP-MAC-Check) Ayni adreste baska bir katilimci varsa, cihaz kapanir ve "Mod/Net",

"P10" ve "BIO LED"leri slirekli olarak kirmizi yanar.
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7.6.2 Mod/Net-LED (yesil / kirmizi)

Asagidaki tabloda agiklanan "Mod/Net" LED’inin Modul/Network-Status-LED) islevi
DeviceNet teknik 6zelliklerinde verilmistir. Asagidaki tabloda bu islevsellik agiklanmak-

tadir:
Durum LED Anlami Hata giderilmesi
Acik degil / Kapali * Cihaz "offline" konumunda + DeviceNet-figi lizerinden
Offline « Cihaz DUP-MAC kontroli besleme gerilimini agin
yapiyor
» Cihaz kapal
Online ve Yesil *  DUP-MAC kontroll basari » Katilimci master cihazin
calisma yanip ile tamamlandi tarama listesine alinmalidir
modunda sonliyor |« Master cihaza baglanti ve iletisim master tizerinden
(sani- kurulamadi baslamalidir.
yede » Konfiglirasyon yapilmamis,
bir) yanhs yapilmis veya tam
degil
Online,galisma | Yesil * Master cihaza Online -
modunda ve baglanti kuruldu
bagh + Baglanti aktif (Established
State)
Minor Fault Kirmizi |« Polled I/O veyalve Bit- + DeviceNet kablosunu
veya yanip Strobe 1/0-Connection kontrol edin
Connection soner zamanasimi durumunda * Zamanasimi yanitini kontrol
Timeout (sani- + Cihazda veya bus siste- edin, hatali bir yanit ayar-
yede minde giderilebilecek bir lanmis ise, hatayi gider-
bir) hata olustu dikten sonra cihazi reset-
leyin
Critical Fault Kirmizi | = Giderilemez bir hata olugtu | + DeviceNet kablosunu
veya Critical *  BusOff kontrol edin
Link Failure + DUP-MAC-Check bir hata » Adresi (MAC-ID) kontrol

7.6.3 PIO-LED (yesil/kirmizi)

buldu

edin (ayni adreste baska bir
cihaz var mi?)

PIO-LED!i ile Polled I/0O baglantisi kontrol edilir (islem veri kanali). Bu islevsellik asagi-

daki tabloda agiklanmaktadir:

Durum LED Anlami
DUP-MAC- Yesil » Cihaz DUP-MAC kontroli » Katilimci yakl. 2 saniye
Check degil renkte yaplyor. sonra bu durumda kalmaya
yanip devam ederse, bagka bir
sOner katilmci bulunmadi
(her 125 demektir
ms'de * En az bir adet DeviceNet
bir) katilimci daha ¢aligiyor
olmalidir
Acik degil / Kapali + Cihaz "offline" konumunda |+ Bu baglant tipi aktive
Cevrimdisi, » Cihaz kapali edilmedi
fakat DUP- * Baglanti master cihazdan
MAC-Check actimalidir
degil
Online ve Yesil » Cihaz online « Katilimci master tarafin-
calisma yanip *  DUP-MAC kontrolii basari dan tanindi, fakat baska bir
modunda sonlyor ile tamamlandi tipte cihaz bekleniyordu
(sani- * Birmaster’a PIO baglantisi | « Master cihazda tekrar
yede kuruldu (Configuring State) konfiglirasyon iglemi
bir) + Konfiglrasyon yapiimamis, gerceklestirin

yanlis yapilmis veya tam
degil
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Durum LED Anlami
Online, caligsma | Yesil * online -
modunda ve » Bir PIO baglantisi kuruldu
bagh (Established State)
Minor Fault Kirmizi | = Giderilebilen bir hata olustu. | + DeviceNet kablosunu
veya yanip * Polled I/O baglantisi zama- kontrol edin
Connection séner nasiminda e Zamanasimi yanitini
Timeout (sani- (P831) kontrol edin, hatal
yede bir yanit ayarlanmis ise,
bir) hatayi giderdikten sonra
cihazi resetleyin
Critical Fault Kirmizi | = Giderilemez bir hata olustu. | + DeviceNet kablosunu
veya Critical e BusOff kontrol edin
Link Failure *  DUP-MAC-Check bir hata * Adresi (MAC-ID) kontrol
buldu edin (ayni adreste baska
bir cihaz var mi1?)

7.6.4 BIO-LED (yesil/kirmizi)

BIO-LED!'i ile Bit-Strobe I/O baglantisi kontrol edilir. Bu
aciklanmaktadir:

islevsellik asagidaki tabloda

Durum LED Anlami Hata giderilmesi
DUP-MAC- Yesil + Cihaz DUP-MAC kontrolii | «+ Katilimci yakl. 2 saniye
Check degil renkte yaplyor sonra bu durumda
yanip kalmaya devam ederse,
soner (her baska bir katimci bulun-
125 ms'de madi demektir
bir) » En az bir adet DeviceNet
katilimci daha galisiyor
olmalidir.
Acik degil / Kapali * Cihaz "offline" konu- * Bu baglanti tipi aktive
Offline, fakat munda edilmedi.
DUP-MAC- » Cihaz kapali + Baglanti master cihazdan
Check degil aciimalidir.
Online ve Yesil » Cihaz online » Katilimci master tarafin-
calisma renkte *  DUP-MAC kontrolii baga- dan tanindi, fakat baska
modunda yanip ri ile tamamlandi bir tipte cihaz bekleni-
soner (her |+ Bir master’a BIO baglan- yordu.
saniyede tisi kuruldu (Config. » Master cihazda tekrar
bir) State) konfiglirasyon islemi
* Konfiglrasyon yapilma- gercgeklestirin
mis (yanlis yapilmis)
veya tam degil
Online, galisma | Yesil * online -
modunda ve + BirBIO baglantisi kuruldu
bagh (Established State)
Minor Fault Kirmizi » Giderilebilen bir hata + DeviceNet kablosunu
veya yanip olustu. kontrol edin
Connection sbner + Bit-Strobe I/O baglantisi | + Zamanasimi yanitini
Timeout (saniyede zamanasiminda (P831) kontrol edin, hatal
bir) bir yanit ayarlanmis ise,
hatayi giderdikten sonra
cihazi resetleyin
Critical Fault Kirmizi * Giderilemez bir hata » DeviceNet kablosunu
veya Critical olustu. kontrol edin
Link Failure *  BusOff * Adresi (MAC-ID) kontrol
+  DUP-MAC-Check bir hata edin (ayni adreste baska
buldu bir cihaz var mi?)
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7.6.5 BUS-F LED’i (kirmizi)

BUS-F-LED ile yol dagimuinin fiziksel durumu gosterilir. Bu islevsellik asagidaki
tabloda agiklanmaktadir:

Durum LED Anlami Hata giderilmesi

Error-Aktiv- Kapall * Bus hatalarinin sayisi -

State normal sinirlar iginde

Error-Passive- | Kirmizi * Cihaz DUP-MAC-Check |« Baska katihmci ¢aligtiril-

State yanip yaplyor ve bus’a bagl mamis ise, en az bir

soénlyor baska katilimci olmadigi katilimci daha galistirin
(125 ms’de icin mesaj gdbnderemiyor
bir)
Error-Passive- | Kirmizi * Fiziksel bus hatasi sayisi | = Bu hata iletisim devam
State yanip cok fazla ederken olusursa, kablolar
sbner + Bus'a artik aktif olarak ve sonlandirma direncleri
(saniyede hata mesaji yazilmaz kontrol edilmelidir.
bir)

BusOff-State Kirmizi *  "Error-Passiv-State" duru- ¢ Kablolarin, sonlandirma
muna gecilmesine direnglerinin, baud hizinin
ragmen fiziksel bus ve adresin (MAC-ID)
hatasi sayisi artmaya kontroll
devam ediyor.

+ Bus’a erigim kapatilir

7.6.6 SYS-F LED’i (kirmizi)

"SYS-F" LED’i "OPD+DI/DO" ve "0PD+DI" DP konfiglirasyonlarinda genelde islevsizdir.

Anlami

MFD ve MOVIMOT® normal
isletme durumunda

Hata giderilmesi

MFD’nin igletme durumu
NORMAL, MOVIMOT® hata
bildiriyor

Kontrol iinitesindeki MOVIMOT®

durum kelimesi 1’deki hata numarasini
degerlendirin

MOVIMOT® ve gerekiyorsa kontroli
(kontrol kelimesi 1'deki reset biti) resetleyin
Daha genis bilgi icin, bkz. MOVIMOT®
isletme kilavuzu

PD verileri inhibite
oldugundan, MOVIMOT®
DeviceNet-Master’den gelen
nominal degerlere reak-
siyon géstermiyor.

MOVIMOT® {izerindeki DIP anahtar
S1/1—S1/4’0 kontrol edin
PO verilerinin enable olabilmesi igin
RS-485 Adres 1'’i ayarlayin.

MFD ile MOVIMOT®
arasindaki iletisim arizal
veya kesildi

MFD ile MOVIMOT® arasindaki elektrik
baglantisini kontrol edin (RS+ ve RS-
klemensleri)

LED

Kapali .
1x yanip .
soniiyor

2x yanip .
soniiyor
Acik .

Alan dagiticidaki bakim
salteri OFF konumunda

Alan dagiticidaki bakim salterinin ayarini
kontrol edin
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7.7  Hata durumlari (MFD)
7.7.1  MFD sistem hatasi / MOVIMOT® hatasi

MFD bir sistem hatasi bildirdiginde ("SYS-F" LED’i sirekli olarak yanar), MFD ile
MOVIMOT® arasindaki iletisim kesilir. Bu sistem hatasi 914ec hata kodu olarak,
diyagnoz kanali ve iglem giris verileri durum sozclkleri Gzerinden PLC’ye gonderilir.
Bu sistem hatasi genelde kablolama hatalarina veya MOVIMOT® frekans ceviri-
cide 24 V besleme problemlerine igaret ettiginden, kumanda s6zciigii lizerinden
RESET miimkiin degildir! iletisim baglantisi tekrar saglandiginda, bu hata kendi-
liginden geri ¢ekilir. MFD arabirimi ve MOVIMOT® frekans geviricinin elektrik baglan-
tilarini kontrol edin. Artik gegerli MOVIMOT® durum bilgileri mevcut olmadigindan, bir
hata olustugunda islem giris verileri geride belirli bir Bit deseni birakirlar. Kontrol Unitesi
icerisindeki degerlendirme igin artik sadece, durum s6zcigu biti 5 (ariza) ve hata kodu
kullanilabilir. Diger tam bilgiler gegersizdir!

islem giris kelimesi Hex Anlami
degeri

PI1: Durum kelimesi 1 5B20p¢y Hata kodu 91, (5By,¢y) Bit 5 (hata) = 1

Diger tim durum bilgileri gecersizdir!
Pl12: Akim gergek degeri 0000y Bu bilgi gegersizdir
PI3: Durum kelimesi 2 002016 Bit 5 (hata) = 1

Diger tum durum bilgileri gecersizdir!
Dijital giriglerin giris XXhex Dijital giriglerin giris bilgilerinin glincellestiriimesi
baytlari devam eder

Dijital giriglerin giris bilgilerinin gtincellestiriimesi devam eder ve bdylece kontrol Unitesi
icerisinde degerlendirilebilirler.

7.7.2 DeviceNet Timeout

7.7.3 Diyagnoz

Timeout (zamanasimi) DeviceNet opsiyon karti izerinden tetiklenir. Zamanasimi suresi
baglanti kurulduktan sonra master tarafindan ayarlanir. DeviceNet teknik 6zelliklerinde
bir "timeout" suresinden degil, beklenen bir paket hizindan "expected packet rate" s6z
edilir. Expected packet rate agagidaki formiile gére zamanasimi suresinden hesaplanir:

tTimeout stresi = 4 x tExpected_Packet_Rate

Expected packet rate, Connection Object Class 5 (0x05), Attribute 0x09 tzerinden ayar-
lanabilir. Deger araligi 5 ms ile 65535 ms arasindadir, 5 ms’lik basamaklarla (0 ms =
kapali).

Bir Bus diyagnozu gergeklestirmek igin, 6rnegin Allen-Bradley kontrol Unitesinde
DeviceNet kullanilabilir. Burada bir Start-Online-Build Gzerinden tim komponentlerin
Bus Uzerinden adreslenip adreslenemeyecegi kontrol edilir.
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MOVIMOT®-MFD simgesine ¢ift tiklandiginda, arabirimin fieldbus parametreleri
gosterilir.
L% SEW-MOYIMOT-MFD2x 7| x|
General Parameters |1/0 Data | EDS File |
i Select the parameter that you want to configure and intiate an
action uzing the toolbar.
Ffos & B [ o] Sme & &
I |@|1i‘_‘| Parameter | Current Value |‘-
1 SEM-Patam,-Inde:x 462
Z SEWW-Read/Write Z
3 Device Identification 0
4 & Setpoink source FIELDEUS
5 ®  Control source FIELDBLS
6 & Setp,descr, PO1 COMNTROLWORD 1
7om Setp,descr, POZ SPEED [%%:]
g o setp.descr, PO3 RAMP
9 M Act.v.descr, PIL STATUSWORD 1 —
@ Act.v.descr, PIZ APARENT CURREMT
n e Ack.v.descr, P13 Yalue Information:
12 @ PO configuration Defaulk: 'SPEED [%h%]
13 @ Station Address Raw: 2
14 @ & Baudrate 125 kB
15 @ Firldhiis Fvne DFYTCFMFT ;I
k. I Abbrechen Ubernehmen | Hilfe |

1423812235
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LED gdstergenin anlami (MQD)

7.8
7.8.1 Power-Up
Kompakt El Kitabi —

DeviceNet arabirimi MQD uzerinde 5 diyagnoz LED'i bulunur:

* "Mod/Net LED"i (yesil/kirmizi) ile modul ve ag durumu gosterilir
+ LED"PIO" LED'i (yesil/kirmizi) ile Polled 1/O baglantisi gosterilir
+ "BIO" LED'i (yesil/kirmizi) ile Bit-Strobe 1/0 baglantisinin durumu gosterilir
« "BUS-F" LED'i (kirmizi) bus hatalarini goésterir
* "SYS-F" LED'i (kirmizi), sistem hatalarini ve MQD'nin galisma durumunu gosterir

[ @

w

@ Mod/Net

Il

2@ PO

2 @ BIO
(=]
< @ BUSF

@ SYSF

|

SEWIN©

Cihaz acildiktan sonra, tim LED’ler test edilir. Bu kontrolde LED’ler asagida verilen
sirada yanarlar:

C &9,

@7

1425575691

Zaman Mod/Net PIO LED BIO LED BUS-F LED SYS-F LED
LED’i
0 ms yesil kapali kapali kapali kapali
250 ms kirmizi kapali kapali kapali kapali
500 ms kapali yesil kapali kapali kapali
750 ms kapali kirmizi kapali kapali kapali
1000 ms kapali kapali yesil kapali kapali
1250 ms kapali kapali kirmizi kapali kapali
1500 ms kapali kapali kapali kirmizi kapali
1750 ms kapali kapali kapali kapali kirmizi
2000 ms kapali kapali kapali kapali kapali

Cihaz daha sonra ayni adreste bagka bir katilimcinin bagh olup olmadigini kontrol eder
(DUP-MAC-Check) Ayni adreste baska bir katilimci varsa, cihaz kapanir ve Mod/Net,

P10 ve BIO LED'leri strekli olarak kirmizi yanar.

DeviceNet/CANopen arabirimleri, alan dagiticilar
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7.8.2 Mod/Net LED (yesil / kirmizi)

Asagidaki tabloda aciklanan Mod/Net LED’inin Modul/Network-Status LED) islevi
DeviceNet teknik 6zelliklerinde verilmistir. Asagidaki tabloda bu islevsellik agiklanmak-

tadir.
Durum LED Anlami Hata giderilmesi
Acik degil / Kapali » Cihaz "offline" konumunda |+ DeviceNet fisi Gzerinden
Offline » Cihaz DUP-MAC kontroli besleme gerilimini agin
yapiyor
» Cihaz kapali
Online ve Yesil » Cihaz online ve baglanti + Katilimci master cihazin
calisma yanip kurulu degil tarama listesine alinmalidir
modunda soniiyor + DUP-MAC kontrolii basari ve iletisim master Gizerinden
(sani- ile tamamlandi baslamalidir.
yede bir) |+ Master cihaza baglanti
kurulamadi
* Konfiglrasyon yapiimamis
(yanhs yapilmis) veya tam
degil
Online, Yesil * Bir master cihaza gevrimigi | -
calisma baglanti kuruldu.
modunda » Baglanti aktif (Established
ve bagh State)
Minor Fault Kirmizi * Giderilebilen bir hata olustu. | = DeviceNet kablosunu
veya yanip * Polled I/O ve Bit-Strobe kontrol edin
Connection séner I/O-Connection zamanasi- |« Zamanasimi yanitini
Timeout (sani- mi durumunda kontrol edin, hatali bir
yede bir) « Cihazda giderilebilecek yanit ayarlanmis ise,
bir hata olustu hatayi giderdikten
sonra cihazi resetleyin
Critical Fault Kirmizi » Giderilemez bir hata olustu. |+ DeviceNet kablosunu
veya Critical *  BusOff kontrol edin
Link Failure *  DUP-MAC-Check bir hata * Adresi (MAC-ID) kontrol

buldu

edin (ayni adreste baska
bir cihaz var mi?)

7.8.3 PIO-LED (yesil/kirmizi)

PIO-LED'i ile Polled I/0O baglantisi kontrol edilir (islem veri kanali). Bu islevsellik asagi-
daki tabloda agiklanmaktadir.

Durum

DUP-MAC-
Check degil

Acik degil /
Cevrimdisi,
fakat DUP-
MAC-Check
degil
Cevrimigi ve
calisma
modunda

LED
Yesil
yanip
sénuyor
(125 ms’
de bir)

Kapall

Yesil
yanip
soénlyor
(sani-
yede bir)

Anlami

* Cihaz DUP-MAC kontroll
yapiyor

Cihaz "offline" konumunda
+ Cihaz kapal

Cihaz online

DUP-MAC kontroll bagari

ile tamamlandi

» Bir master’a PIO baglantisi
kuruldu (Configuring State)

* Konfiglrasyon yapiimamis

(yanhs yapilmis) veya tam

degil

Hata giderilmesi

» Katilimci yakl. 2 saniye
sonra bu durumda kalmaya
devam ederse, bagka bir
katilmci bulunmadi
demektir

* En az bir adet DeviceNet
katilimci daha caligiyor
olmahdir.

* Bu baglant tipi aktive
edilmedi

« Baglanti master cihazdan
aciimahdir

» Katilimci master tarafindan
tanindi, fakat bagka bir tipte
cihaz bekleniyordu

* Master cihazda tekrar
konfiglirasyon iglemi
gerceklestirin
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Durum LED Anlami Hata giderilmesi

Online, gcaligsma | Yesil * Online -

modunda ve « Bir PIO baglantisi kuruldu

bagh (Established State)

Minor Fault Kirmizi * Giderilebilen bir hata olustu. | « DeviceNet kablosunu

veya yanip « Polled I/O baglantisi zama- kontrol edin

Connection sonliyor nasiminda * Zamanagimi yanitini

Timeout (sani- (P831) kontrol edin

yede bir) « Hatal bir yanit ayarlanmis

ise, hatayi giderdikten
sonra cihazi resetleyin

Critical Fault Kirmizi * Giderilemez bir hata olustu. | « DeviceNet kablosunu

veya *  BusOff kontrol edin

Critical Link +  DUP-MAC-Check bir hata * Adresi (MAC-ID) kontrol

Failure buldu edin (ayni adreste baska
bir cihaz var mi?)

7.8.4 BIO-LED (yesil/kirmizi)

BIO-LED!'i ile Bit-Strobe I/O baglantisi kontrol edilir. Bu islevsellik asagidaki tabloda
aciklanmaktadir.

Kompakt El Kitabi —

Durum LED Anlami Hata giderilmesi
DUP-MAC- Yesilyanip |+ Cihaz DUP-MAC kontroli | »+ Katilimci yakl. 2 saniye
Check degil sonlyor yapiyor sonra bu durumda
(125 ms’de kalmaya devam ederse,
bir) baska bir katillimci bulun-
madi demektir.

* En az bir adet DeviceNet
katilimci daha calisiyor
olmalidir.

Acik degil / Kapali * Cihaz "offline" konumunda |+ Bu baglant tipi aktive
Offline, fakat » Cihaz kapali edilmedi.
DUP-MAC- + Baglanti master cihazdan
Check degil aciimalidir.
Cevrimigi ve Yesilyanip |« Cihaz online « Katilimci master tarafin-
calisma sénuyor *  DUP-MAC kontrolu basari dan tanindi, fakat baska
modunda (saniyede ile tamamlandi bir tipte cihaz bekleni-
bir) » Birmaster’a BIO baglantisi yordu.
kuruldu (Configuring State) | « Master cihazda tekrar
» Konfiglirasyon yapilmamis konfiglirasyon islemi
(yanhs yapilmig) veya tam gerceklestirin
degil
Online, calig-  Yesil *  Online -
ma modunda « Bir BIO baglantisi kuruldu
ve bagh (Established State)
Minor Fault Kirmizi + Giderilebilen bir hata + DeviceNet kablosunu
veya yanip olustu. kontrol edin
Connection sonulyor » Bit-Strobe 1/0O baglantisi * Zamanasimi yanitini
Timeout (saniyede zamanasiminda (P831) kontrol edin. Bir
bir) hata yaniti ayarlanmis ise,
hatayi giderdikten sonra
cihazin resetlenmesi
gerekir.
Critical Fault Kirmizi » Giderilemez bir hata * DeviceNet kablosunu
veya olustu. kontrol edin
Critical Link *  BusOff » Adresi (MAC-ID) kontrol
Failure *  DUP-MAC-Check bir hata edin (ayni adreste baska

buldu

DeviceNet/CANopen arabirimleri, alan dagiticilar

bir cihaz var mi?)
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7.8.5 BUS-F LED’i (kirmizi)

BUS-F LED ile yol dugimdinun fiziksel durumu gdésterilir. Bu islevsellik asagidaki tabloda

aciklanmaktadir.

Durum LED Anlami Hata giderilmesi

Error-Active- Kapali * Yol hatalarinin sayisi -

State normal sinirlar icinde

(Error-Active-State)

DUP-MAC testi | Kirmizi * Cihaz DUP-MAC-Check « Baska katilimci galistiril-
yanip yaplyor ve bus’a bagh mamig ise, en az bir
sonliyor bagka katilimci olmadigi katilimci daha calistirin
(125 ms’de icin mesaj gdbnderemiyor
bir) (Error-Passiv-State)

Error-Passiv- Kirmizi » Fiziksel bus hatasi sayisi  « Bu hata ¢alisma esna-

State yanip cok fazla. Bus'a artik aktif sinda (yani iletisim
sénlyor olarak hata mesaji yazil- devam ederken)
(saniyede maz (Error-Passiv-State) olusursa, kablolar ve
bir) sonlandirma direngleri

kontrol edilmelidir.

Bus-Off State Kirmizi * Bus-Off-State » Kablolarin, sonlandirma

e "Error-Passiv" durumuna direnglerinin, baud hizi-
gegilmesine ragmen nin ve adresin (MAC-ID)
fiziksel bus hatasi sayisi kontroli
artmaya devam ediyor.

Bus’a erigim kapatilir
7.8.6 SYS-F LED’i (kirmizi)
LED Anlami Hata giderilmesi
Kapal * Normal ¢alisma durumu. -
* MQD baglanmis olan
MOVIMOT® frekans
ceviricilerle iletisimde

yanip * MQD hata durumunda » Lutfen ilgili hata agiklamasini ve hata

soniiyor «  MOVITOOLS® durum ekra- tablosunu dikkate alin (bkz. ayrintili el

ayni sekilde ninda bir hata mesaiji belirir kitabi "Fieldbus arabirimleri hata
tablosu" bélimi)

Acik * MQD ile baglanmis olan «  MQD ile bagl olan MOVIMOT®

MOVIMOT™ frekans
ceviriciler arasinda veri
degistiriimiyor.

*  MQP yapilandiriimamis

veya bagl olan MOVIMOT®

frekans ceviriciler yanit
vermiyor

frekans geviriciler arasindaki RS-485
kablolamasini ve MOVIMOT® gerilim
beslenmesini kontrol edin

«  MOVIMOT® tizerinde ayarlanmig
olan adreslerin IPOS programinda
("MovcommDef" komutu) ayarlanmig
olan adrese uyup uymadigini kontrol
edin

* IPOS programinin baslayip baslama-
digini kontrol edin

« Alan dagiticidaki bakim
salteri OFF konumunda

« Alan dagiticidaki bakim salterinin
ayarini kontrol edin

Kompakt El Kitabi — DeviceNet/CANopen arabirimleri, alan dagiticilar
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7.9 Hata durumlari (MQD)
7.9.1 Fieldbus zamanasimi

Fieldbus-Master'in kapanmasi veya fieldbus kablolarinda bir kopukluk MQD’de bir
fieldbus zamanasimina sebep olur. Bu durumda her islem ¢ikigi veri kelimesine "0"
degeri verilerek bagh olan MOVIMOT® frekans gevirici durdurulur. Ayrica dijital ¢ikiglara
da "0" degeri verilir.

Bu, érnegdin kontrol kelimesi 1'de hizli durdurmaya esittir.

Dikkat, MOVIMOT® 3 islem veri kelimesi ile kontrol edildiginde, 3. kelimede Rampa
icin 0 sn verilmistir!

Fieldbus zaman asimi hatasi kendiliginden resetlenir, yani fieldbus iletigimi tekrar
saglandiginda, MOVIMOT® derhal aktiiel islem c¢ikis verilerini alir.

Bu hata yanit MOVITOOLS®-Shell'deki P831 lizerinden kapatilabilir.

7.9.2 RS-485 zamanasimi

7.9.3 Cihaz hatasi

MQD bir veya birden fazla MOVIMOT® ile artik RS-485 (izerinden iliski kuramazsa
Durum Kelimesi 1’de hata kodu 91 "Sistem hatasi" verilir. Bu durumda "SYS-F" LED'i
yanar. Bu hata diyagnoz arabirimi tGzerinden de aktarilir.

Veri alamayan MOVIMOT® frekans ceviriciler 1 saniye sonra dururlar. Bunun igin MQD
ile MOVIMOT® arasindaki iletisimin MOVCOMM komutlari tzerinden gergeklesmesi
sarttir. Veri almaya devam eden MOVIMOT® cihazlar kontrol edilebilirler.

Zaman asimi hatasi kendiliginden resetlenir, yani ulagsilamayan MOVIMOT® ile iletisim
tekrar saglandiginda, aktiel igslem verileri aktarilabilir.

MQD fieldbus arabirimleri donanim arizalarinin biytk bir kismini tanirlar. Donanim
hatalari tanindiktan sonra, cihazlar inhibite olurlar. Tam hata yanitlari ve hata ¢6zim
onlemleri ayrintili el kitabinin"Fieldbus Arabirimleri Hata Tablosu" bélimiinde verilmistir.

Donanim arizalarinda, tiim stiriici MOVIMOT® cihazlarda islem girisi verilerinde durum
kelimesi 1'de hata kodu 91 gériinir. MQD arabirimindeki "SYS-F" LED'i diizenli olarak
yanip sbnmeye baglar.

Tam hata kodu MOVITOOLS® diyagnoz arabiriminde MQD durumu Uzerinden gdsterilir.
Hata kodu IPOS programinda "GETSYS" komutu ile okunup islenebilir.

7.9.4 DeviceNet Timeout

Zamanasimi slresi baglanti kurulduktan sonra master tarafindan ayarlanir. DeviceNet
teknik 6zelliklerinde bir "timeout" stiresinden degil, beklenen bir paket hizindan "expe-
cted packet rate" soz edilir. Expected packet rate asagdidaki formiile gére zamanasimi
slresinden hesaplanir:

tTimeout stiresi = 4 tExpected_Packet_Rate

Expected packet rate, Connection Object Class 5 (0x05), Attribute 0x09 lizerinden ayar-
lanabilir. Deger araligi 5 ms ile 65535 ms arasindadir, 5 ms’lik basamaklarla (0 ms =
kapalr).

Kompakt El Kitabi — DeviceNet/CANopen arabirimleri, alan dagiticilar
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8 Devreye alma: CANopen ile

8.1  Devreye alma

1. Fieldbus arabirimi veya alan dagitici Uzerinde calisirken "Devreye alma ada dnemli

uyarilar" (— sayfa 50) bolumindeki givenlik ve ikaz uyarilarina mutlaka dikkat
edilmelidir.

68

2. MOVIMOT® frekans geviricinin ve CANopen arabiriminin (MFZ31, MFZ33, MFZ36,
MFZ37 veya MFZ38)baglantilarinin dogru oldugunu kontrol edin.
3. MOVIMOT® frekans geviricinin DIP anahtari S1/1'i (ilgili MOVIMOT® isletme kilavu-
zuna bakiniz) "ON" (= Adres 1) konumuna getiriniz.
-
IO
3 4 5 6 7 8
1158400267
4. MOVIMOT® frekans ceviricideki f1 istenen deger potansiyometresi tizerindeki vidali
kapagi sokun.
5. istenen deger potansiyometresi f1 ile maksimum devir sayisini ayarlayin.
f [Hz] 1004
75 1
G 6/
SO
—
2 -4
0
1158517259
[1]1 Potansiyometre konumu
6. Istenen deger potansiyometresinin vidali kapagini contasi ile birlikte tekrar yerine
takin.
UYARI
P » Teknik verilerde belirtilen korunma sinifi sadece, istenen deder potansiyometresinin
1 ve X50 diyagnoz arabiriminin vidali kapaklari dogru monte edildiginde gecerlidir.
+ Kapak yoksa veya yanlis monte edildi ise, MOVIMOT® frekans geviricide hasar
olusabilir.
7. Anahtar f2 ile minimum frekansi f,,;, ayarlayin.

Fonksiyon Ayar
Anahtar pozisyonu 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Minimum frekans fin 2 5 7 10 12 | 15 20 25 30 35 40
[Hz]
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8. Rampa siresi fieldbus tzerinden veriimemisse (2 PD), rampa zamanini MOVIMOT®
frekans geviricideki t1 anahtari ile ayarlayin. Rampa zamanlari, istenen degerdeki
50 Hz degismeyi dikkate alir.

islev Ayar
Anahtar pozisyonu 0 ‘ 1 2 ‘ 3 4 ‘ 5 6 ‘ 7 8 ‘ 9 10
\Rampazamam t1s] 0.1 \ 02 03 \ 0.5 o.7\ 1 2 \ 3 5 \ 7 10

9. MOVIMOT® igin istenen dénme ydninln etkin olup olmadigini kontrol edin.

Klemens R Klemens L Anlami
aktif aktif * Her iki yon de etkin
zl |CG
N o)
aktif ‘ aktif degil  sadece saga donUs etkin
+ Istenen sola dénls degerleri ayarlandiginda
tahrik tnitesi durur
2| |C|C
N [a'mg )
aktif degil ‘ aktif * sadece sola donlig mimkin
+ Istenen saga donus degerleri ayarlandiginda
tahrik Unitesi durur
z| |CC
[SV] |
aktif degil ‘ aktif degil '« Tahrik Gnitesi bloke edilir veya durur
zl ICC
N [a's U]

10.CANopen adresini MFO arabiriminde ayarlayin.

11. CANopen kablosunu baglayin. DC 24 V besleme gerilimi acildiktan sonra STATE
LED yanip sénmeli ve "SYS-F" LED’i sénmelidir.

Kompakt El Kitabi — DeviceNet/CANopen arabirimleri, alan dagiticilar
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8.2 CANopen adres ayari
S1 CANopen adresi S1/1 ile S1/7 arasindaki DIP anahtarlari ile
ayarlanir.
1
Qj‘” } u [1] Rezerve edildi
"\ 26x0=0" [2] Adres (ayarlanmis olan: Adres 9)
‘@ 50 =0 Fabrika ayari: Adres 1
2x0= Gegerli adresler: 1 - 127
‘Lo 2x0=0 Dikkat: Modul adresi 0 gecerli CANopen adresi degildir!
< 23x1=8 o Adres 0 ayarlanirsa, arabirimin igletiimesi mumkin olmaz.
‘ x1= 2] Bu hatanin uyarisi olarak daha sonra COMM, GUARD ve
‘m 22x0=0 STATE LED’leri ayni anda yanip sdner. LED'lerle ilgili bilgiler
icin "LED gostergenin anlami (MFO)" (— sayfa 73) bolim-
B 2'xo0=0 ne bakin.
Z ~ 0 =
C 2"—191_ 1428324363
8.2.1 Herhangi bir adres i¢in DIP anahtar konumunun tespit edilmesi
Herhangi bir bus adresi igin DIP anahtar konumlarinin nasil tespit edilecegi asagidaki
tabloda, Adres 9 érneginde gdsterilmektedir.
Hesaplama Kalan DIP anahtar konumu Deger
9/2=4 1 DIP 1=0ON 1
4/2=2 0 DIP 2 = OFF 2
2/2=1 0 DIP 3 = OFF 4
12=0 1 DIP 4 =ON 8
0/2=0 0 DIP 5 = OFF 16
0/2=0 0 DIP 6 = OFF 32
0/2=0 0 DIP 7 = OFF 64
8.3 CANopen Baud hizinin ayarlanmasi

Baud hizi S2/1 ve S2/2 DIP anahtarlari ile ayarlanir. Asagidaki
tablo DIP anahtar kontagi yardimiyla baud hizinin nasil tespit
edilecegini gbstermektedir.

[11 CANopen-Baud hizi
Fabrika ayari: 500 kBaud

o~ 21 x1 =2 1428388491
z - [1]
(@) ‘ 205 0 =0
Baud hizi Deger DIP 1 DIP 2
125 kBaud 0 OFF OFF
250 kBaud 1 ON OFF
500 kBaud 2 OFF ON
1 MBaud 3 ON ON
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islem veri uzunlugunun ve 1/0-Enable ayarlanmasi @

8.4 Iglem veri uzunlugunun ve I/O-Enable ayarlanmasi

islem veri uzunlugu S2/3 ve S2/4 arasindaki DIP anahtarlari ile ayarlanir. I/O'lar DIP
anahtari S2/5 ile segili konuma getirilir.

[1] reserve edildi, konum = OFF
[2] /O Enable
Fabrika ayari: Enable
[3] islem veri uzunlugu
[1] Fabrika ayari: 3 PD

Rea3)

1 =Enable [2]
< 21x1=2
2X1=7

1428438539

mf |
3
N
I

<
o

=

Asagidaki tablo DIP anahtar kontagdi yardimiyla I/O’larin enable edilmesinin nasil tespit
edilecegdini gostermektedir:

110 Deger DIP 5
Enable degil 0 OFF
Enable yapildi 1 ON

Asagidaki tablo DIP anahtar kontagi yardimiyla islem veri uzunlugunun nasil tespit
edilecegdini gostermektedir:

islem veri uzunlugu Deger DIP 3 DIP 4
0PD 0 OFF ' OFF
Uygun olmayan yapilandirma 1 ON OFF
2PD 2 OFF ON
3PD 3 ON ' ON

8.5 DIP anahtarinin fonksiyonu

8.5.1 Baud hizi ve PD konfiglirasyonu

Modulin FD konfiglirasyonu ve baud hizi DIP anahtar blogu S2 (izerinden ayarlanabilir.

S2 [1] rezerve
Qjoo [2] /O Enable
[3] Islem veri uzunlugu
Qj" 1] [4] CAN-Bus-Baud hizi

o
W @
< ot
3
o o1
-5

1428707595
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Bunun sonucu olarak ¢esitli MFO varyasyonlari igin asagidaki PD konfiglirasyonlari elde

edilir:
DIP anahtar | Desteklenen MFO Aciklama Veri uzunlugu [Bayt]
ayan tipleri islem cikis islem giris
verileri verileri
2PD Tum MFO tipleri 2 islem verisi tizerinden MOVIMOT® kontrolii 4 4
3PD Tum MFO tipleri 3 islem verisi tizerinden MOVIMOT® kontrolii 6 6
0PD + DI/DO  MFO21/22 MOVIMOT@ kor_ltrol edilmez, sadece dijital giris 1 1
ve cikislar iglenir
2 PD + DI/DO | MFO21/22 MQ_VIMO'_IT_®2 i§_|_em keIime_si Uz_erinden kontrol 5 5
edilir ve dijital giris ¢ikislar islenir
3PD +DIDO  MFO21/22 MOVIMOT® 3 islem kelimesi iizerinden _ 7 7
kontrol edilir ve dijital girig ¢ikiglar iglenir
0 PD+DI MFO32 MO.VIM.OT® kontrol edilmez, sadece dijital giris- 0 1
ler iglenir
2 PD + DI MFO32 M(.)_VIMO'_I:® 3 i§l_em k_elimgsi Uzerinden kontrol 4 5
edilir ve dijital girisler islenir
MOVIMOT® 3 islem kelimesi Gzerinden kontrol
3PD+DI | MFO32 edilir ve dijital girisler iglenir 6 7
Baud hizlarinin Arabirimin baud hizi asagidaki tabloya gore ayarlanabilir:
ayarlanmasi "
Baud hizi Deger DIP 1 DIP 2
125 kBaud 0 OFF OFF
250 kBaud 1 ON OFF
500 kBaud 2 OFF ON
1 MBaud 3 ON ON
Adres Adres MFO arabiriminde DIP anahtar S1 izerinden ayarlanir.

S1

Z

[1] Gegerli adres: 1-127

23 > 1]

1428810379

* Modul adresi 0 gegerli bir CANopen adresi degildir!

+ Adres 0 ayarlanirsa, arabirimin isletiimesi mimkun olmaz. Bu hatanin uyarisi olarak
daha sonra COMM, GUARD ve STATE LED’leri ayni anda yanip s6ner. Bu konu ile
ilgili ayrintili bilgiler agagidaki bélimuinde verilmigtir.
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LED gdstergenin anlami (MFO) @

8.6 LED gostergenin anlami (MFO)
MFQO'nun CANopen arayliziinde 5 adet tani LED'i bulunmaktadir.

+ COMM LED!'i (yesil ile dugime ve dugumden veri aktarimi gdsterilir

* GUARD LED!'i (yesil) ile Lifetime gdzetleme gosterilir

+ STATE LED'i (yesil) ile Bit-Strobe iglem veri kanalinin durumu gosterilir

« BUS LED'i (kirmizi), ile bus durumu gosterilir

« "SYS-F" LED'i (kirmizi) MFO veya MOVIMOT® frekans cevirici Uzerindeki sistem

hatalarini gdsterir.

[ &)

® ]

SEVVINI©)

8.6.1 COMM (yesil)

CANopen arabirimi bir mesaj gonderdiginde veya arabirime godnderilen

1428862731

aldiginda COMM LED!'i ¢ok kisa bir siire yanip stner.

8.6.2 GUARD (yesil)

GUARD LED ile CANopen-Lifetime denetiminin durumu gosterilir.

bir mesaj

LED Anlami

Hata giderilmesi

kapali .

yaniyor .

Fieldbus arabirimi icin CANopen
zamanasimi denetimi aktif degil
(Objekt 0x100C = 0 ve/veya Objekt
0x100D=0)

Bu cihaz agildiktan sonraki
varsayilan ayardir.

Fieldbus arabirimi icin CANopen
zamanasimi denetimi aktif (Objekt
0x100C#0 ve/veya Objekt
0x100D#0).

Yesil yanip .
soniiyor
(saniyede bir) -

CANopen master'dan "Lifetime-
Request" alinmiyor artik
"Fieldbus" arabirimi zamanasimi
durumunda

* Master'in durumunu kontrol edin

+ Master'da ayarlanmis olan
zamanasimi siresini kontrol edin

* Master ile MFO arabirimi arasin-
daki baglantiyi kontrol edin

» CAN-Bus terminallerini kontrol
edin
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8.6.3 STATE (yesil)

STATE LED'i Fieldbus arabiriminin aktiel NMT durumunu gdsterir. Fieldbus arabirimi
Minimal-BOOTUP"I destekler. Burada "pre-operational", "operational” ve "stopped"
durumlari mevcuttur.

LED Durum Anlami
Yanip Pre- » Cihazda sadece parametre ayarlanabilir (SDO'larla), islem
soniiyor  Operational verileri (PDO'lar) hesaba katilmazlar
(sani- * Bu duruma cihaz acildiktan sonra gegilir
yede bir)
yaniyor | Operational + PDO'lar, SDQO'lar ve NMT servisleri islenir
kapali Stopped » Cihaz higbir SDO ve PDO'yu hesaba katmaz
+ Sadece NMT'den gelen telgraflar isleme koyulur

8.6.4 BUS-F (kirmizi)

BUS-F LED ile yol digimiinin fiziksel durumu gosterilir. Bu islevsellik asagidaki tabloda
aciklanmaktadir.

LED Durum Anlami Hata giderilmesi
Kapali Error-Aktiv- * Bus hatalarinin sayisi normal -
State sinirlar iginde

Yanip Error-Passive- |« Fiziksel bus hatasi sayisi ¢cok * Bu hata iletisim devam

soniiyor | State fazla ederken olusursa,

Kirmizi + Bus'a artik aktif olarak hata kablolar ve sonlandirma

(sani- mesajl yazilmaz direncleri kontrol edilme-

yede lidir.

bir)

Kirmizi | BusOff-State » "Error-Passiv-State" durumuna | < Kablolarin, sonlandirma
gecilmesine ragmen fiziksel direnglerinin, baud hizi-
bus hatasi sayisi artmaya nin ve adresin kontrolu
devam ediyor.

* Bus’a erigim kapatilir

8.6.5 SYS-F (kirmizi)
SYS-F LED'i "OPD+DI/DO" ve "OPD+DI" DP konfiglirasyonlarinda genelde islevsizdir.
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LED Anlami Hata giderilmesi
Kapali |+ MFO arabirimi ve MOVIMOT® -
frekans gevirici normal isletme
durumunda
Yanip *  MFOnin igletme durumu «  Kontrol tnitesindeki MOVIMOT® durum
sonii- NORMAL, MOVIMOT® hata kelimesi 1’deki hata numarasini deger-
yor bildiriyor lendirin
1x «  MOVIMOT® ve gerekiyorsa kontrolii
(kontrol kelimesi 1’deki reset biti) reset-
leyin
« Daha genis bilgi igin, bkz. MOVIMOT®
isletme kilavuzu
Yanip » PD verileri inhibite oldugundan, | MOVIMOT® (izerindeki DIP anahtari S1/1
sonii- MOVIMOT® CANopen- - S1/4°U kontrol edin.
yor Master'den gelen nominal * PO verilerinin enable olabilmesi igin
2x degerlere reaksiyon géstermi- RS-485 Adres 1’i ayarlayin
yor.
Acik «  MFO ile MOVIMOT® arasindaki * MFP ile MOVIMOT® arasindaki elektrik
iletisim arizali veya kesildi baglantisini kontrol edin (RS+ ve RS-
klemensleri), bkz. "Elektrik tesisat"
bolimi
+ Alan dagiticidaki bakim galteri « Alan dagiticidaki bakim salterinin ayarini
OFF konumunda kontrol edin
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Hata durumlari (MFO) @

8.7 Hata durumlari (MFO)
8.7.1 MFO sistem hatas/MOVIMOT® hatasi

MFO arabirimi bir sistem hatasi bildirdiginde ("SYS-F" LED’i surekli olarak yanar), MFO
ile MOVIMOT® arasindaki iletisim kesilir. Bu sistem hatasi 914ec hata kodu olarak,
diyagnoz kanali ve iglem giris verileri durum sozclkleri Gzerinden PLC’ye gonderilir.
Bus sistem hatasi genelde kablolama hatalarina veya MOVIMOT® frekans geviri-
cide 24 V besleme problemlerine isaret ettiginden, kumanda s6zciigii lizerinden
RESET miimkiin degildir! iletisim baglantisi tekrar saglandiginda, bu hata kendi-
liginden geri gekilir. MFO ile MOVIMOT® arasindaki elektrik baglantisini kontrol edin.
Artik gegerli MOVIMOT® durum bilgileri mevcut olmadigindan, bir hata olustugunda
islem giris verileri geride belirli bir Bit deseni birakirlar. Kontrol Gnitesi icerisindeki deger-
lendirme igin artik sadece, durum sézciigu biti 5 (ariza) ve hata kodu kullanilabilir. Diger
tim bilgiler gecersizdir!

islem giris kelimesi Hex Anlami
degeri

PI1: Durum kelimesi 1 5B20ex | Hata kodu 91 (5Bye) Bit 5 (Hata) = 1
Diger tim durum bilgileri gecersizdir!

PI2: Akim gercek degeri | 0000;., @ Bu bilgi gegersizdir

PI3: Durum kelimesi 2 00204,y | Bit5 (Hata) =1
Diger tim durum bilgileri gegersizdir!

Dijital girislerin giris XXhex Dijital giriglerin giris bilgilerinin gtincellestiriimesi

baytlari devam eder

Dijital giriglerin giris bilgilerinin gtincellestiriimesi devam eder ve bdylece kontrol Unitesi
icerisinde degerlendirilebilirler.

8.7.2 CANopen Timeout

Kompakt El Kitabi —

MFO arabirimlerinin master tarafindan denetimi (Node-Guarding):

Master iletisimi denetlemek igin arabirimlere gevrimsel olarak RTR-Bit ayarli bir Node-
Guarding nesnesi gonderir. Arabirimler hazir ise, aktiel isletme durumunu ve bir
"toggle" degdistirme biti geri gonderen ilgili bir "node guarding" nesne ile cevap verir.
Bu "toggle" biti her telgrafta O ile 1 arasinda degisir.

Ag master'l verilen yanita bakarak katilimcilarin ¢alisip ¢alismadigini kontrol eder. Bir
hata durumunda master uygulamaya uygun bir dnlem alma olanagina sahiptir (6rn. tim
tahrik Unitelerini durdurur).

"Node-Guarding" master'dan alinan ilk "Node Events" sonrasi tim isletme durumlarinda
aktiftir. "Node-Guarding"in aktif konumda oldugu devamli yanan bir GUARD-LED!i ile
gOsterilir.

DeviceNet/CANopen arabirimleri, alan dagiticilar
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NMT-Master devre disi kaldiginda MFO arabirimlerinin yaniti (Life-Guarding):
Eger life time factor # 0 ve guard time # 0 ise, denetim aktiftir.

Timeout siresi icinde Master tarafindan "Node Event" tetiklenmez ise, denetimin aktif
oldugu durumlarda, MFO arabirimi MOVIMOT® tahrik tnitesini "inhibite" eder. Arabirim
ayrica CAN-Bus Uzerinden bir EMERGENCY nesnesi gonderir.

Timeout siresi (milisaniye) asagidaki gibi hesaplanir:
life time factor (indices 0x100C) x guard time (indices 0x100D)

5 milisaniyenin altindaki timeout sireleri kabul edilmez, daha dnceki deder aktif olarak

kalir.

UYARI

Diyagnoz arabirimi ve MOVITOOLS® kullanilarak denetici tarafindan ayarlanmig

olan zamanasimi siresi P819 menlU noktasi ile okunabilir. Fakat zamanasimi
1 MOVITOOLS® tarafindan degil, sadece kontrol Unitesi tarafindan CANopen nesneleri

0x100C ve 0x100D uzerinden degistirilebilir

8.7.3 Fieldbus Timeout (zaman asimi)

Fieldbus-Master'in kapanmasi veya fieldbus kablolarinda bir kopukluk MFO arabiri-
minde bir fieldbus zamanagsimina sebep olur. Bu durumda her islem ¢ikisi veri kelime-
sine "0" degeri verilerek bagli olan MOVIMOT® frekans gevirici durdurulur. Ayrica dijital
cikislara da "0" degeri verilir.

Bu 6rnegin kontrol kelimesi 1’de hizli durmaya esittir 1. Dikkat, MOVIMOT® frekans
cevirici 3 igslem veri kelimesi ile kontrol edildiginde, 3. kelimede rampa igin 0 sn
verilmistir!

Fieldbus zaman asimi hatasi kendiliginden resetlenir ve fieldbus iletisimi tekrar
saglandiginda, MOVIMOT® derhal aktiiel islem cikis verilerini alir.

Bu hata yanitt MOVITOOLS®-Shell'deki P831 lizerinden kapatilabilir.

8.7.4 Emergency-Objekt (acil nesne)
Acil nesne 3 farkli olay tarafindan tetiklenebilir.

1. MOVIMOT® frekans geviricide bir hata olustu. Bu durumda kontrol kelimesinde bir
hata biti verilir. Bu durumda "Device specific" (OxFFFF) hata kodlu (error code) bir
acil nesne goénderilir.

2. Arabirim bir "Life-Guarding" ihlali tespit ettiginde. Bu durumda "Life guard Error"
(0x8130) hata kodlu bir "Acil Nesne" gonderilir.

3. MOVIMOT® cihazda sadece 24 V besleme gerilimi var. "Mains Voltage" (0x3100)
hata kodlu bir "Acil Nesne" génderilir.

Hata giderildikten sonra, bu durum "No Error" (0x0000) hata kodlu bir "acil nesne" ile

bildirilir.
Her acil nesne ile birlikte durum kelimesi de génderilir. Tam yapisi asagidaki tablodan
alinabilir:
Bayt 0 Bayt1 Bayt 2 Bayt3 Bayt4 Bayt5 Bayt6 Bayt7 ‘
ierik Emergency Error Error register 0 Mgr:/al %21—@ 0 0
Kod (Object 0x1001) durum kelimesi
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Uygunluk beyani

1]
(o)

9 Uygunluk beyani

EC Declaration of Conformity

EURODRIVE
900030010

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG i
Ernst-Blickle-Strae 42, D-76646 Bruchsal
declares under sole responsibility that the
frequency inverters of the series MOVIMOT® D
possibly in connection with AC motor
are in conformity with
Machinery Directive 2006/42/EC 1)
Low Voltage Directive 2006/95/EC
EMC Directive 2004/108/EC 4)
applied harmonized standards EN 13849-1:2008 5)

EN 61800-5-2: 2007 5)

EN 60034-1:2004

EN 61800-5-1:2007

EN 60664-1:2003

EN 61800-3:2007
1) These products are intended for installation in machines. Startup is prohibited until it has been

established that the machinery into which these products are to be incorporated complies with the

provisions of the aforementioned Machinery Directive.

4) According to the EMC Directive, the listed products are not independently operable products. EMC
assessment is only possible after these products have been integrated in an overall system. The
assessment was verified for a typical system constellation, but not for the individual product.

5) All safety-relevant requirements of the product-specific documentation (operating instructions,

manual, etc.) must be met over the entire product life cycle.

Bruchsal 11.12.09

Johann Soder

Place Date Managing Director Technology

a) Authorized representative for issuing this declaration on behalf of the manufacturer

b) Authorized representative for compiling the technical documents
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