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Vseobecné pokyny
Rozsah této dokumentace

1 VSeobecné pokyny
1.1 Rozsah této dokumentace

Tato dokumentace obsahuje vSeobecné bezpecnostni pokyny a vybér informaci
o rozhranich a priimyslovych distributorech DeviceNet/CANopen.

Pamatujte, Ze tato dokumentace nenahrazuje podrobnou pfirucku a navod
k obsluze.

Prectéte si nejprve podrobnou pfiru¢ku a podrobny navod k obsluze, nez za¢nete
pracovat rozhranimi a pramyslovymi distributory DeviceNet/CANopen.

Respektujte a dodrzujte informace, navody a pokyny uvedené v podrobné pfirucce
avnavodu kobsluze. Je to podminkou pro bezporuchovy provoz rozhrani
a pramyslovych distributordl DeviceNet/CANopen a pro uznani pfipadnych naroki
vyplyvajicich zaruky.

Podrobnou pfiru¢ku a navod k obsluze spole¢né s dalSimi dokumenty k rozhranim
a pramyslovym distributordm DeviceNet/CANopen naleznete ve formatu PDF na
pfilozeném CD nebo DVD.

Veskerou technickou dokumentaci k vyrobkim SEW-EURODRIVE naleznete ve
formatu PDF ke stazeni na internetovych strankach firmy SEW-EURODRIVE:
www.sew-eurodrive.com.

1.2  Struktura bezpecnostnich pokynu
Bezpecnostni pokyny v tomto provoznimu navodu maji nasledujici strukturu:

Piktogram

>

A SIGNALNi sLovoO!

Druh rizika a jeho zdroj.
Mozné dusledky v pfipadé zanedbani.

Opatreni pro odstranéni rizika.

Piktogram

Pfiklad:

>

Signalni slovo Vyznam Dusledky pfi zanedbani
A \[3=]74JL I Bezprostiedné hrozici riziko | Smrt nebo tézky traz

VAROVANi! Mozny vznik nebezpeéné Smrt nebo tézky Graz
A situace
V8eobecné riziko
POZOR! Mozny vznik nebezpecéné Lehky uraz
A situace
Specifické riziko,
napf. Uraz elektrickym
proudem
STOP! Mozné materialni Skody Poskozeni pohonového systému
nebo jeho okoli
UPOZORNENI | Uzite¢ny pokyn nebo tip.
@ . i
Usnadnriuje ovladani
1 pohonového systému.
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2.1

2.2

2.3

Bezpeénostni pokyny
VSeobecné

VsSeobecné

Bezpecnostni pokyny

Nasledujici zakladni bezpecnostni pokyny slouzi pro prevenci Urazd a vécnych $kod.
Provozovatel musi zajistit respektovani a dodrZovani zakladnich bezpeénostnich
pokynU. Ujistéte se, Ze osoby odpovédné za funkci a provoz zafizeni a osoby, které na
zafizeni pracuji na vlastni odpovédnost, kompletné precetly a pochopily navod
k obsluze i pfiruCku. Mate-li néjaké nejasnosti nebo potfebujete-li dalsi informace,
obratte se, prosim, na firmu SEWEURO-DRIVE.

Nikdy neinstalujte poSkozené vyrobky a neuvadéjte je do provozu. PoSkozeni, prosim,
neprodlené reklamujte u dopravce.

Béhem provozu se na pohonech MOVIMOT® mohou, v zavislosti na pouzitém stupni
ochrany, vyskytovat sou€asti pod elektrickym napétim, nekryté soucasti a v nékterych
pripadech také pohyblivé a rotujici soucasti a horké plochy.

V pfipadé nedovoleného odstranéni potfebnych kryt(, nespravného pouziti, chybné
instalace nebo obsluhy vznika riziko t&zkého urazu nebo zavaznych vécnych Skod.
DalSi informace naleznete v dokumentaci.

Cilova skupina

VSechny instalace, uvadéni do provozu, odstrafiovani poruch a udrzbu musi provadét
kvalifikovani elektrotechnici (pfi dodrzovani platnych norem (IEC 60364, pfip.
CENELEC HD 384 nebo DIN VDE 0100 a IEC 60664 nebo DIN VDE 0110 a platnych
mistnich pfedpisli o bezpecnosti prace).

Odbornym personalem v oboru elektrotechniky se ve smyslu téchto zasadnich
bezpecnostnich pokynll rozumi osoby, které jsou seznameny s instalaci, montazi,
uvedenim do provozu a provozem vyrobku, a maji pfisluSnou kvalifikaci, ktera odpovida
jejich Cinnosti.

VSechny ostatni prace, jako je pfeprava, skladovani, provoz a likvidace odpadu, musi
vykonavat pracovnici, ktefi byli predepsanym zplsobem pouceni.

Pouziti v souladu se zamyslenym ucelem

Primyslové distributory a rozhrani priimyslovych sbérnic jsou uréeny pro primyslova
zafizeni. Odpovidaji platnym normam a pfredpisim a splfiuji pozadavky smérnice ¢.
2006/95/EG pro nizka napéti.

Technické udaje a podminky pfipojeni naleznete na typovém Stitku a v dokumentaci a je
tfeba je bezpodmineéné dodrzet.

Uvedeni produktu do provozu (zahajeni provozu v souladu s uréenym ucelem) neni
mozné, dokud neni zajiSténa shoda stroje se smérnici o elektromagnetické kompatibilité
(2004/108/EG) a shoda koncového produktu se smérnici pro stroje 2006/42/EG
(s pfihlédnutim k EN 60204).

Pfevodové motory MOVIMOT® s integrovanym frekvenénim méniem spliuji
pozadavky smérnice pro nizka napéti 2006/95/EG. Pro pfevodové motory MOVIMOT®
s integrovanym frekvenénim méni¢em se pouzivaji normy uvedené v prohlaseni
o shodé.
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Bezpecnostni pokyny
Transport, uskladnéni

231

Bezpecnostni funkce

Primyslové distributory, rozhrani pro priimyslové sbérnice a ménice MOVIMOT® nesmi
plnit zadné bezpecfnostni funkce, pokud tyto funkce nejsou vyslovné popsany
v dokumentaci a povoleny.

PFi pouziti ménicu MOVIMOT® v bezpec€nostnich aplikacich je tfeba respektovat
doplfiujici dokumentaci "MOVIMOT® .. — funkéni bezpecnost". V bezpefnostnich
aplikacich se smi pouzivat pouze komponenty, které byly firmou SEW-EURODRIVE
dodany vyslovné v provedeni pro bezpecnostni aplikace!

2.3.2 Pouziti u zdvihacich zarizeni

2.4

2.5

2.6

PFi pouziti pfevodovych motort MOVIMOT® s integrovanym frekvenénim meénicem
u zdvihacich zafizeni je nutno respektovat specialni konfiguraci a nastaveni pro tato
zafizeni podle provozniho navodu k pfevodovym motorim MOVIMOT®.

Mé&ni¢e MOVIMOT® nesméji byt pouzivany ve smyslu bezpecnostnich zafizeni pro
aplikace ve zvedaci technice.

Transport, uskladnéni

Instalace

Je tfeba respektovat pokyny pro transport, uskladnéni a spravnou manipulaci. Je tfeba
dodrzet klimatické podminky podle kapitoly "Technické udaje" v navodu k obsluze.
ZasSroubovana pfepravni oka je tfeba pevné dotahnout. Jsou dimenzovana na hmotnost
pohonu MOVIMOT®. Nesmi byt pfidavany zadné dalSi zatéze. V pfipadé potreby je
tfeba pouzit vhodné, dostate€né dimenzované transportni pomucky (napf. vodice lana).

Instalace a chlazeni zafizeni se musi provadét podle predpis uvedenych v pfislusné
dokumentaci.

Ménice MOVIMOT®je tfeba chranit pred nepfipustnym namahanim.

Pokud neni vyslovné uvedeno jinak, jsou zakazany nasledujici zpusoby pouziti:

* v potencialné explozivnim prostfedi

» v prostfedich s vyskytem $kodlivych oleja, kyselin, plynd, par, prachu, zafeni apod.

» pouziti v nestacionarnich aplikacich, u nichz dochazi k silnému mechanickému
chvéni a razovému zatizeni, podle dokumentace.

Elektricka pripojka

Pfi praci na pramyslovych distributorech, rozhranich pro primyslové sbérnice
a méni¢ich MOVIMOT® pod napétim je tfeba respektovat platné narodni predpisy pro
prevenci Urazl (napf. BGV A3).

Elektrickou instalaci je tfeba provést podle pfisluSnych pfedpist (napf. prafezy vedeni,
jisténi, pfipojeni na ochranny vodic). DalSi pokyny jsou uvedeny v dokumentaci.

Pokyny pro instalaci v souladu se zasadami elektromagnetické kompatibility — jako je
odstinéni, uzemnéni, usporadani filtrd a pokladani kabelll — se nachazeji v dokumen-
taci. Dodrzeni zakonem pfedepsanych meznich hodnot pro elektromagnetickou kompa-
tibilitu je na zodpovédnosti vyrobce stroje nebo zafizeni.

Ochranna opatfeni a ochranna zafizeni musi vyhovovat platnym pFedpisiim (napf.
EN 60204 nebo EN 61800-5-1).
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2.7

2.8

Bezpeénostni pokyny
Bezpecné odpojeni

Pro zajisténi spravné izolace je tfeba na pohonech MOVIMOT® pfed uvedenim do
provozu provést napétové zkousky podle normy EN 61800-5-1:2007, kap. 5.2.3.2.

Bezpecné odpojeni

Provoz

Mé&nice MOVIMOT® splfiuji veSkeré pozadavky na bezpecné oddéleni vykonovych
pfivodd a pfivodl elektroniky podle normy EN 61800-5-1. Pro zajiSténi bezpecného
odpojeni musi i vSechny napojené proudové okruhy splfovat pozadavky na bezpecné
odpojeni.

Zaftizeni, do kterych jsou namontovany ménice MOVIMOT®, musi byt v pfipadé potfeby
vybavena doplriujicimi kontrolnimi a ochrannymi prvky podle platnych bezpecnostnich
predpisu, napf. zakona o technickych provoznich prostfedcich, predpist pro prevenci
uraz(l apod. U aplikaci se zvySenym potencialnim rizikem mize byt nutné pouziti
doplrfikovych ochrannych opatfeni.

Po odpojeni pfevodového motoru MOVIMOT® s integrovanym frekvenénim ménic¢em,

pramyslového distributoru (pokud je) nebo sbérnicového modulu (pokud je) od

napajeciho napéti se s ohledem na potencialné nabité kondenzatory nesmite hned

dotykat zivych €asti a vykonovych pfipojek. Po vypnuti napajeciho napéti vyckejte

alespon 1 minutu.

Jakmile jsou k ménici MOVIMOT® pfipojena napdjeci napéti, musi byt pfipojovaci

skfifika uzaviena, {j.:

+ frekvenéni méni¢ musi byt pfiSroubovan k pfevodovému motoru MOVIMOT®

» viko pfipojovaci skFifiky prdmyslového distributoru (pokud je pouzit) a modulu
sbérnice (pokud je pouzit) musi byt pfiSroubované.

» konektor hybridniho kabelu (pokud je) musi byt zasunut a pfiSroubovan.

Pozor: servisni spina¢ pramyslového distributoru (pokud je) odpojuje od sité jen

pFipojeny pohon MOVIMOT® nebo motor. Svorky primyslového distributoru zlstavaji

pfipojeny k sitovému napéti i po vypnuti servisniho spinace.

Zhasnuti provozni kontrolky LED a dalSich zobrazovacich prvk( nemusi znamenat, ze

je pfistroj odpojen od sité a bez napéti.

Mechanické blokovani nebo aktivace internich bezpecénostnich funkci zafizeni mohou
mit za nasledek zastaveni motoru. Odstranéni pfi€iny poruchy nebo reset mohou vést
k tomu, ze se pohon samocinné znovu rozbéhne. Neni-li to pro pohanény stroj
z bezpecénostnich davodl pfipustné, odpojte zafizeni od sité, dfive nez zaCnete
poruchu odstrafiovat.

Pozor, nebezpeci popaleni: povrchy pohonu MOVIMOT® a externiho doplfiikového
vybaveni, napf. chladi¢e brzdového odporu, mohou mit za provozu teplotu pres 60 "C!
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Typova oznaceni
Typové oznaceni rozhrani DeviceNet

3 Typova oznaceni

3.1 Typové oznaceni rozhrani DeviceNet
MFD 21 A/ Z21 A

I— Varianta
PFipojovaci modul:

Z11 = pro INTERBUS

Z21 = pro PROFIBUS

Z31 = pro DeviceNet a CANopen
Z61 = pro AS-Interface

Varianta

21=4x1/2x0 (pfipojeni pfes svorky)
22=4x1/2x0 (pfipojeni pfes konektor + svorky)
32=6x (pfipojeni pfes konektor + svorky)
23=4x1/2x0 (opticky kabel Rugged-Line, jen pro

INTERBUS)

33=6xI (opticky kabel Rugged-Line, jen pro
INTERBUS)

MFI..  =INTERBUS

MQl.. =INTERBUS s integrovanym minikontrolérem

MFP.. =PROFIBUS

MQP.. =PROFIBUS s integrovanou malou regulaci
MFD.. = DeviceNet

MQD.. = DeviceNet s integrovanou malou regulaci
MFO.. = CANopen

MFK.. = AS-Interface

3.2 Typové oznaceni rozhrani CANopen
MFO 21 A/Z31A

I— Varianta
PFipojovaci modul:

Z11 = pro INTERBUS

Z21 = pro PROFIBUS

Z31 = pro DeviceNet a CANopen
Z61 = pro AS-Interface

Varianta

21=4x1/2x0 (pfipojeni pfes svorky)
22=4x1/2x0 (pfipojeni pfes konektor + svorky)
(

32=6x pfipojeni pres konektor + svorky)

23=4x1/2x0 (opticky kabel Rugged-Line, jen pro
INTERBUS)

33=6x (opticky kabel Rugged-Line, jen pro
INTERBUS)

MFIl..  =INTERBUS

MQl.. =INTERBUS s integrovanym minikontrolérem

MFP.. =PROFIBUS

MQP.. =PROFIBUS s integrovanou malou regulaci
MFD.. = DeviceNet

MQD.. = DeviceNet s integrovanou malou regulaci
MFO.. = CANopen

MFK.. = AS-Interface
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3 Typova oznaceni
Typové oznaceni prumyslovych distributord s rozhranim DeviceNet

3.3 Typové oznaceni prumyslovych distributort s rozhranim DeviceNet

3.3.1 Priklad MF../2.3., MQ../Z.3.

MFD21A/Z33A
| Pfipojovaci modul
Z13 = pro INTERBUS
723 = pro PROFIBUS
Z33 = pro DeviceNet a CANopen
763 = pro AS-Interface

Rozhrani pramyslové sbérnice
(viz "Typové oznaceni rozhrani DeviceNet")

3.3.2 Priklad MF../Z.6., MQ../Z.6.

MFD21A/Z36F/AF1
| Technika pfipojeni
AFO0 = kabelova pfipojka metricka
AF1 = s konektorem Micro-Style / kolikovy konektor
M12 pro DeviceNet a CANopen
AF2 = konektor M12 pro PROFIBUS
AF3 = konektor M12 pro PROFIBUS +
konektor M12 pro napajeni 24 V DC
AF6 = konektor M12 pro AS-Interface

Pfipojovaci modul

Z16 = pro INTERBUS

Z26 = pro PROFIBUS

Z36 = pro DeviceNet a CANopen
Z66 = pro AS-Interface

Rozhrani priamyslové sbérnice
(viz "Typové oznageni rozhrani DeviceNet")

3.3.3 Pfiklad MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z.7.
MFD22A/MM15C-503-00/Z37F 0

| Zpusob pfipojeni

0=L/1=A

Pfipojovaci modul

Z17 = pro INTERBUS

Z27 = pro PROFIBUS

Z37 = pro DeviceNet a CANopen
Z67 = pro AS-interface

Méni¢ MOVIMOT®

Rozhrani priimyslové sbérnice
(viz "Typové oznaceni rozhrani DeviceNet")
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Typova oznaceni

Typové oznaceni pramyslovych distributort s rozhranim CANopen

3.3.4 Priklad MF../MM..Z.8., MQ../MM../Z.8.

MFD22A/MM22C-503-00/Z38F 0/AF1
| Technika pfipojeni

AFO0 = kabelova pfipojka metricka

AF1 = s konektorem Micro-Style / kolikovy konektor
M12 pro DeviceNet a CANopen

AF2 = konektor M12 pro PROFIBUS

AF3 = konektor M12 pro PROFIBUS +
konektor M12 pro napajeni 24 V DC

AF6 = konektor M12 pro AS-Interface

Zpusob pripojeni
0=L/1=A

Pripojovaci modul

Z18 = pro INTERBUS

Z28 = pro PROFIBUS

238 = pro DeviceNet a CANopen
268 = pro AS-Interface

Ménié¢ MOVIMOT®

Rozhrani priamyslové sbérnice
(viz "Typové oznaceni rozhrani DeviceNet")

3.4 Typové oznaceni prumyslovych distributort s rozhranim CANopen

3.41 Pfiklad MF../Z2.3., MQ../Z.3.
MFO21A/Z33A

3.4.2 Priklad MF../MM../2.7., MQ../MM../Z.7.
MFO22A/MM15C-503-00/Z37F 0

L

Pfipojovaci modul

Z13 =pro INTERBUS

Z23 = pro PROFIBUS

Z33 = pro DeviceNet a CANopen
7263 = pro AS-Interface

Rozhrani primyslové sbérnice
(viz "Typové oznaceni rozhrani CANopen")

Zpusob pripojeni
0=XL/1=A

Pfipojovaci modul

Z17 = pro INTERBUS

Z27 = pro PROFIBUS

Z37 = pro DeviceNet a CANopen
Z67 = pro AS-interface

Ménié¢ MOVIMOT®

Rozhrani priimyslové sbérnice
(viz "Typové oznaceni rozhrani CANopen")
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Typova oznaceni
Typové oznaceni primyslovych distributort s rozhranim CANopen

3.4.3 Priklad MF../Z.6., MQ../Z.6.

MFO21A/Z36F/AF1
| Technika pfipojeni
AF0 = kabelova pFipojka metricka
AF1 = s konektorem Micro-Style / kolikovy konektor
M12 pro DeviceNet a CANopen
AF2 = konektor M12 pro PROFIBUS
AF3 = konektor M12 pro PROFIBUS +
konektor M12 pro napajeni 24 V DC
AF6 = konektor M12 pro AS-Interface

Pripojovaci modul

Z16 = pro INTERBUS

726 = pro PROFIBUS

Z36 = pro DeviceNet a CANopen
Z66 = pro AS-Interface

Rozhrani pramyslové sbérnice
(viz "Typové oznaceni rozhrani CANopen")

3.44 Pfiklad MF../MM..Z.8., MQ../MM../Z.8.

MFO22A/MM22C-503-00/Z38F 0/AF1

|_ Technika pfipojeni

AFO0 = kabelova pfipojka metricka

AF1 = s konektorem Micro-Style / kolikovy konektor
M12 pro DeviceNet a CANopen

AF2 = konektor M12 pro PROFIBUS

AF3 = konektor M12 pro PROFIBUS +
konektor M12 pro napajeni 24 V DC

AF6 = konektor M12 pro AS-Interface

Zpusob pripojeni

0=L/1=A

Pfipojovaci modul

Z18 = pro INTERBUS

Z28 = pro PROFIBUS

Z38 = pro DeviceNet a CANopen
268 = pro AS-Interface

Ménié MOVIMOT®

Rozhrani primyslové sbérnice
(viz "Typové oznaceni rozhrani CANopen")
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4 Mechanicka instalace
4.1  Predpisy pro instalaci

UPOZORNENI
® PFi dodani je konektor motorového vystupu (hybridni kabel) pramyslovych distributort
1 opatfen transportni krytkou.
Ta zarucuje jen stupen kryti IP40. Pro dosazeni specifikovaného stupné kryti je tfeba
transportni krytku odstranit a zasunout a pfiSroubovat pfisluSny protilehly konektor.
411 Montaz

*  Primyslové distributory se smeéji montovat jen na rovnou, torzné tuhou podkladovou
konstrukci, ktera neni vystavena chvéni a otfesim..

* Pro upevnéni pramyslovych distributord MFZ.3 pouzijte Srouby velikosti M5
s odpovidajicimi podlozkami. Srouby dotahn&te momentovym kli¢em (dovoleny
utahovaci moment 2,8-3,1 Nm (25-27 Ib.in))

* Pro upevnéni primyslovych rozvadéci MFZ.6, MFZ.7 nebo MFZ.8 pouZijte Srouby
velikosti M6 s odpovidajicimi podlozkami. Srouby dotahnéte momentovym klicem
(pfipustny utahovaci moment 3,1-3,5 Nm (27-31 Ib.in)).

4.1.2 Instalace ve vlhkych prostorach nebo venku

* Pro kabelové pfipojky pouzivejte odpovidajici kabelova Sroubeni (v pfipadé potfeby
pouzijte redukce)

* Nepouzité kabelové pfipojky a pfipojovaci zditky M12 utésnéte zaslepovacimi
Srouby.
* U stranovych kabelovych pfipojek ponechaveijte privés pro odkapavani vihkosti.

+ PFed kazdou montazi rozhrani primyslové sbérnice / vika pfipojovaci skrifiky
zkontrolujte tésnici plochy a v pfipadé potfeby je olistéte.
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Mechanicka instalace
Rozhrani pramyslovych sbérnic MF.. / MQ..

4.2 Rozhrani prumyslovych sbérnic MF.. / MQ..

Rozhrani pramyslovych sbérnic MF.. / MQ.. mohou byt namontovana nasledujicim
zplsobem:

* Montaz na pfipojovaci skfifiku prfevodovych motort MOVIMOT® s integrovanym
frekvenénim méni¢em

* Samostatna montaz

4.21 Montaz na pripojovaci skfifikku prevodovych motoru MOVIMOT® s integrovanym frekvenénim
méni¢em
1. Vylamovaci zaslepky ve spodni €asti krytu pfipojovaci skfifiky MFZ vylomte zevnitf,
jak je znadzornéno na nasledujicim obrazku:

1138656139

UPOZORNENI

Jestlize pfi vyrazeni vylamovacich zaslepek [1] vznikly otfepy, otvory zacistéte!
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Mechanicka instalace 4
Rozhrani pramyslovych sbérnic MF.. / MQ..

2. Rozhrani primyslové sbérnice namontujte na pfipojovaci skfifiku pfevodového
motoru MOVIMOT® s integrovanym frekvenénim meéni¢em:

1138663947

Kompaktni pfirucka — Rozhrani a pramyslové distributory DeviceNet/CANopen 15




Rozhrani pramyslovych sbérnic MF.. / MQ..

Mechanicka instalace

4.2.2 Samostatna montaz

hrani MF.. / MQ.. Rozhrani

Nasledujici obrazek znazorfiuje samostatnou montaz roz

pramyslové sbérnice:

QQQQ

=

1138749323

[1]1 délka Sroubl min. 40 mm

Kompaktni pfirucka — Rozhrani a pramyslové distributory DeviceNet/CANopen
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Pramyslové distributory

4.3 Pramyslové distributory

4.3.1 Montaz priamyslovych distributorti MF../Z2.3., MQ../Z.3.
Nasledujici obrazek uvadi montazni rozméry pramyslovych distributor(i ..Z.3.:

1138759307

4.3.2 Montaz primyslovych distributorti MF../Z.6., MQ../Z.6.
Nasledujici obrazek uvadi montazni rozméry pramyslovych distributortl ..Z.6.:

1138795019

Kompaktni pfirucka — Rozhrani a pramyslové distributory DeviceNet/CANopen
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Mechanicka instalace
Pramyslové distributory

4.3.3 Montaz priamyslovych distributorti MF../MM../Z2.7., MQ../MM../Z.7.
Nasledujici obrazek uvadi montazni rozméry pradmyslovych distributortl ..Z.7.:

1138831499

4.3.4 Montaz pramyslovych distributortt MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8. (konstrukéni velikost 1)

Nasledujici obrazek uvadi montazni rozmeéry pramyslovych distributord ..Z.8.:
(konstrukeni velikost 1)

1138843147
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4.3.5 Montaz pramyslovych distributord MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8. (konstrukéni velikost 2)

Nasledujici obrazek uvadi montazni rozméry pramyslovych distributord ..Z.8.:
(konstrukéni velikost 2)

1138856203
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Elektricka instalace
Planovani instalace s ohledem na elektromagnetickou kompatibilitu

5 Elektricka instalace
5.1  Planovani instalace s ohledem na elektromagnetickou kompatibilitu

5.1.1 Pokyny pro usporadani a smérovani instalovanych komponent

Spravna volba vedeni, spravné uzemnéni a fungujici pospojovani jsou rozhodujicimi

predpoklady pro Uspésnou instalaci distribuovanych pohond.

V zasadé je tfeba dodrzet pfislusné normy. Navic je nutné uvaZovat nasledujici

hlediska:

* Pospojovani

— Nezavisle na funkénim uzemnéni (svorka ochranného vodi¢e PE) je tfeba zajistit

nizkoimpedanéni vysokofrekvenéni pospojovani (viz téz VDE 0113 nebo
VDE 0100, ¢ast 540), napf.:
— Plo$nym spojenim jednotlivych kovovych &asti zafizeni
— Plochymi zemnicimi pasky (vysokofrekvenénimi pasky)
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1138895627

— Pro pospojovani se nesmi pouzit ani stinéni datovych kabelu.
+ Datové kabely a napajeni 24 V
— Musi se vést oddélené od kabell, které vyzafuji ruSeni (napf. ovladaci kabely
elektromagnetickych ventilll, motorové kabely).
* Prumyslové distributory

— Firma SEW-EURODRIVE doporuéuje pro spojeni pramyslového distributoru
a motoru pouzivat specialni hybridni kabel SEW, ktery je pro tento ucel navrzen.

T .
IR s
COROEERREKEELLSKLREKEK KRR R ?
AR
%008

1138899339

+ Sroubovaci kabelové priichodky

— Musi se pouzit Sroubovaci kabelové prachodky s velkoplosSnym kontaktem
stinéni (fidte se pokyny pro vybér a fadnou montaz Sroubovacich kabelovych
prichodek).
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Planovani instalace s ohledem na elektromagnetickou kompatibilitu

« Stinéni kabelu

Stinéni kabelll musi mit z hlediska elektromagnetické kompatibility dobré
vlastnosti (vysoké zatlumeni),

Musi slouzit jako mechanicka ochrana kabeld i jako stinéni

Na koncich kabelll musi plodné spojeno s kovovym krytem zafizeni (pfes
elektromagneticky odstinéné kovové Sroubovaci kabelové pruchodky) (fidte se
také dalSimi pokyny vtéto kapitole ohledné vybéru afadné montaze
Sroubovacich kabelovych priichodek).

+ Dalsi informace naleznete v pfiruéce SEW "Praxe techniky pohonl -
Elektromagneticka kompatibilita v technice pohont”

5.1.2 Piiklad spojeni rozhrani priamyslové sbérnice MF.. / MQ.. a méniée MOVIMOT®

Pfi oddélené montazi rozhrani primyslové sbérnice MF.. / MQ.. a pfevodového motoru
MOVIMOT® se spojeni sériovou linkou RS-485 musi realizovat nasledovné:

+ vede-li se linkou také napajeni 24 V DC

pouzivejte stinéné kabely

stinéni pres elektromagneticky odstinéné kovové Sroubovaci kabelové
prichodky pfipojte na obou jednotkach na kryt (fidte se i dalSimi pokyny ohledné
fadné montaze elektromagneticky odstinénych kovovych Sroubovacich
kabelovych prichodek, uvedenymi v této kapitole)

zily kabelu sparujte a parové zkrutte (viz nasledujici obrazek)

RS+ a RS+

RS- { — GND
= o 24v = - 24v
- ———GND = RS-

1138904075

» nevede-li se linkou napajeni 24 V DC:

Pokud je ménic MOVIMOT® napajen napétim 24 V DC pres oddélené pfivody, musi
byt spojeni s RS-485 realizovano nasledujicim zplsobem:

pouzijte stinéné kabely

stinéni pres elektromagneticky odstinéné kovové Sroubovaci kabelové
prichodky pfipojte na obou jednotkach na kryt (fidte se i dalSimi pokyny ohledné
vybéru a fadné montaze Sroubovacich kabelovych priichodek, uvedenymi v této
kapitole)

referencni potencial GND se sériovou linkou RS-485 obecné spolu vede také
zily zakrutte (viz nasledujici obrazek)

RS+
RS-

GND

1138973579
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Pfedpisy pro instalaci rozhrani pro primyslové sbérnice a primyslovych distributort

5.2  Predpisy pro instalaci rozhrani pro prumyslové sbérnice a primyslovych
distributoru

5.2.1 Pripojeni sitovych privodl
» Pripustné napéti a frekvence ménicui MOVIMOT® se musi shodovat s parametry
napajeci sité.
+ Prlfez kabelu volte podle vstupniho proudu Iyet, pfi dovoleném vykonu; (viz
"Technické udaje" v navodu k obsluze).

« Jisténi pfivodnich kabell instalujte na zacatek sitové pfipojky, hned za odboc¢ku ze
sbérné listy. Pouzivejte pojistky typu D, DO, NH, nebo kabelovy jisti€. Dimenzovani
ochrany v souladu s prifezem kabel(.

» Konvenéni ochranny spina¢ svodového proudu neni pfipustny jako ochranné
zafizeni. Jako ochranna zafizeni jsou pfipustné univerzalni proudové chranice ("typ
B"), citlivé na jakykoliv proud. Za normalniho provozu pohont MOVIMOT® mohou
vznikat svodové proudy > 3,5 mA.

* Podle EN 50178 je zapotrebi jesté druhé uzemnéni PE (o prafezu alespon stejném,
jako sitové privody), paralelni k ochrannému vodi¢i, pfes separatni pfipojky. Mohou
vzniknout provozni svodové proudy > 3.5 mA.

* Prospinani pohont MOVIMOT® se musi pouzit ochranné spinaci kontakty spotfebni
kategorie AC-3, podle IEC 158.

* Firma SEW-EURODRIVE doporucuje pouzit v napétovych sitich bez uzemnéného
nulového bodu (sité IT) hlida€ izolace vyuzivajici impulzni kddové méreni (metodu
Puls-Code). Zabranite tim zbyte€nému spinani hlidace izolace vlivem kapacity
ménice vici zemi.

5.2.2 Pokyny pro pfipojeni ochranného zemniciho vodi¢e PE a / nebo pospojovani

A NEBEZPECI!

Chybné pfipojeni vodice PE.
Smrt, tézka poranéni nebo hmotné Skody vlivem elektrického proudu.
+ Pfipustny utahovaci moment pro Sroubeni €ini 2,0 — 2,4 Nm.

« P¥fi pfipojovani ochranného vodi¢e PE se fidte nasledujicimi pokyny.

Nedovolena montaz Doporucéeni: Montaz s vidlicovou kabelovou koncovkou Montaz s masivnim dratovym vodi¢em
Dovoleno pro vsechny priifezy Pripustné nejvyse do 2.5 mm

M5

&
<
T

;49

323042443 323034251 323038347
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5.2.3 Dovoleny pruafez privodu a proudova zatizitelnost svorek

Vykonové svorky X1, X21 Ridici svorky X20

(Sroubové svorky) (pruzinové svorky)
Prarez privodu (mmz) 0,2 mm?—4 mm? 0,08 mm?-2,5 mm?
Pripojovaci prirez (AWG) AWG 24-AWG 10 AWG 28-AWG 12
Proudova zatizitelnost 32 a maximalni trvaly proud | 12 a maximalni trvaly proud

Dovoleny utahovaci moment vykonovych svorek €ini 0,6 Nm (5 Ib.in).
5.2.4 Prodlouzeni smycky napajeciho napéti 24 V DC na drzaku modulu MFZ.1

» U pripojky napajeciho napéti 24 V DC jsou nastojato 2 Sroubové svorky M4 x 12.
Sroubové svorky Ize vyuzit k prodlouZeni smyéky napajeciho napéti 24 V DC.

1140831499

* Proudova zatizitelnost Sroubovych svorek je 16 A.

» Dovoleny utahovaci moment Sestihrannych matic Sroubovych svorek je 1,2 Nm
(11 1b.in) £ 20 %.

5.2.5 Doplnkové moznosti pripojeni u primyslovych distributord MFZ.6, MFZ.7 a MFZ.8

» U pfipojky napajeni 24 V DC je svorkovnice X29 se 2 stojatymi Sroubovymi svorkami
M4 x 12 a zasuvna svorkovnice X40.

X40 24V GND
Safety Power PE 1 2

1141387787

» Blok svorek X29 je mozné pouzit alternativné ke svorce X20 (viz kap. "Konstrukce
zafizeni" v navodu k obsluze) k pfepojeni napajeciho napéti 24 VV DC. Obé stojaté
Sroubové svorky jsou interné propojeny s pfipojkou 24 V na svorkovnici X20.

Obsazeni svorek

C. Nazev  Funkce

X29 1|24V | napdjeci napéti 24 V pro elektroniku moduld a snimace
(svisly svornik, pfemostén svorkou X20/11)

2 GND | Vztazny potencial 0V24 pro elektroniku moduld a senzory
(svisly svornik, pfemostén svorkou X20/13)

« Zasuvna svorkovnice X40 ("Safety Power") je ur€ena pro externi napajeni ménice
MOVIMOT® napétim 24 V DC pres bezpecnostni spinaci zafizeni.
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Predpisy pro instalaci rozhrani pro pramyslové sbérnice a priimyslovych distributort

Proto Ize pohon MOVIMOT® pouzit v aplikacich s vysokymi naroky na bezpec¢nost.
Prislusné informace naleznete v pfirucce "MOVIMOT® MM..D funkéni bezpecnost"
pFislusnych pohont MOVIMOT®.

Obsazeni svorek

C. Naze Funkce
v

X40 1|24V | Napajeci napéti 24 V ménice MOVIMOT® pro odpojeni s bezpecnostnim
spinacim zafizenim

2 | GND | Referencni potencial 0V24 ménice MOVIMOT® pro odpojeni
s bezpecnostnim spinacim zafizenim

Z vyroby jsou svorky X29/1 premostény svorkami X40/1 asvorky X29/2 jsou
premostény svorkami X40/2, takze je ménic MOVIMOT® napajen ze stejného napéti
24 V DC jako rozhrani prdmyslové sbérnice.

Orienta¢ni hodnoty pro obé stojaté Sroubové svorky:

— proudova zatizitelnost: 16 A

— dovoleny utahovaci moment Sestihrannych matic: 1,2 Nm (11 Ib.in) £ 20 %.
Orientaéni hodnoty pro Sroubové svorky X40:

— proudova zatizitelnost: 10 A

— prifez privodu: 0,25 mm?-2,5 mm? (AWG24-AWG12)

— pfipustny utahovaci moment: 0,6 Nm (5 Ib.in)

5.2.6 Kontrola zapojeni

Po kontrole
zapojeni

Aby nedoslo pfi chybném zapojeni k urazu a/nebo k poskozeni zafizeni, musi se pred
prvnim pfipojenim na napajeni zapojeni zkontrolovat.

VSechna rozhrani pro primyslové sbérnice odpojte od pfipojnych modull
Odpojte od pfipojovaciho modulu vSechny ménice MOVIMOT® (ienu MFZ.7, MFZ.8)

Odpojte od priimyslového distributoru vSechny konektory vystuptd motoru (hybridni
kabely).

Provedte zkousku izolace zapojeni podle platnych narodnich norem.
Zkontrolujte uzemnéni.

Zkontrolujte izolaci mezi sitovym vedenim a vedenim 24 V DC.
Zkontrolujte izolaci mezi sitovym a komunikacnim vedenim.
Zkontrolujte polaritu vedeni 24 V DC.

Zkontrolujte polaritu komunika¢niho vedeni.

Zkontrolujte sled fazi.

Zaijistéte vyrovnani potencialll mezi rozhranimi priimyslové sbérnice.

Pfipojte a pfiSroubujte vSechny vystupy motoru (hybridni kabely)

Pripojte a zasroubujte vS§echna rozhrani pro pramyslové sbérnice

Pfipojte a pfiSroubujte vSechny ménice MOVIMOT® (jien u MFZ.7, MFZ.8)
Namontujte vika vSech pfipojovacich skiinék.

Nepouzivané konektory utésnéte
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Pfedpisy pro instalaci rozhrani pro primyslové sbérnice a primyslovych distributort

5.2.7 Elektromagneticky odstinéné kovové Sroubovaci kabelové prichodky

Elektromagneticky odstinéné kovové Sroubovaci kabelové priichodky dodavané firmou
SEW se musi montovat nasledovné:

1141408395

Pozor: izolaci [1] nepfehrnujte dozadu, ale odfiznéte!
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Pfipojeni na sbérnici DeviceNet

5.3  Pripojeni na sbérnici DeviceNet

5.3.1 Moznosti pripojeni sbérnice DeviceNet

Rozhrani pro primyslové sbérnice MFD/MQD je mozné pfipojovat pfes multiport nebo
pfes konektor T. Odpojeni rozhrani MFD/MQD ostatni G€astnické stanice neovlivni,
sbérnice zUstava nadale aktivni.

[ ]

MFD/MQD MFD/MQD MFD/MQD

(@ m—

(1]

MFD/MQD MFD/MQD

I —

Q= S5W [

Esnlll-

Q=  SSW [

2
(2] (]

1410878347

[1] ZakonCovaci odpor sbérnice 120 Q
[2] T-konektor
[3] Multiport

UPOZORNENI

Respektujte zapojovaci pfedpisy podle specifikace sbérnice DeviceNet 2.0!
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Pfipojeni na sbérnici DeviceNet

5.3.2 Propojeni pripojovaciho modulu MFZ31 s MFD.. / MQD.. s méniéem MOVIMOT®

= MFZ31 (DeviceNet) X20 31 MOVIMOT®
2 19 20( 2122 23| 24| 25| 26| 27| 28| 29| 30| 31|32| 33| 34| 35 36]
MFZ31
0 g L | L
|§ T]2[3]4[5][6]7[8]9][10[11]12]13[14[15]16] 17 18]|= =] 3L ICIG|8 &2 ol &
= ST >0 8 3 £lg O O 4 1 P ¥4 ¥4 L 41 4
3 38 53 25
g looo [2]
ooo (5« T »g)
MFD..
MQD.. 1] 1]
X11 + -
1 | DRAIN 24V
1@ | @3 > T+ ¢
X11 5@ 3TV
1 2 -
4 [CAN H
5 [CAN L

0 = potencialova uroven 0

(11

1410908043

1 = potencialova uroven 1

Pfi oddélené montazi MFZ31 / MOVIMOT®:

Stinéni kabelu RS-485 pfipojte pfes elektromagneticky odstinéné kovové Sroubovaci kabelové prichodky na kryt

MFZ a MOVIMOT®
Zaijistéte pospojovani vSech ucastnickych stanic pfipojenych na sbérnici
Obsazeni svorek 19 — 36 je stejné, jako je popsano v kapitole "PFipojeni vstupt/vystupu (I/O) rozhrani pro

[2]
[3]

pramyslové sbérnice MF.. / MQ.." (— str. 44).

Obsazeni svorek

C. Nazev Smér Funkce
X20 1 V- Vstup Vztazny potencial DeviceNet 0V24
2 CAN_L Vstup/vystup Datové vedeni CAN_L
3 DRAIN Vstup Pospojovani
4 CAN_H Vstup/vystup Datové vedeni CAN_H
5 V+ Vstup Napajeci napéti 24 V sbérnice DeviceNet
6 - - rezervovano
7 - - rezervovano
8 - - rezervovano
9 - - rezervovano
10 - - rezervovano
1" 24V Vstup napajeci napéti 24 V pro elektroniku modull a snimace
12 24V Vystup napajeci napéti 24 V (propojeno se svorkou X20/11)
13 GND - Vztazny potencial 0V24 pro elektroniku modulli a senzory
14 GND - Vztazny potencial 0V24 pro elektroniku modulli a senzory
15 24V Vystup Napajeci napéti 24 V pro MOVIMOT® (propojeno se svorkou X20/11)
16 RS+ Vystup komunika&ni spojeni na svorku MOVIMOT® RS+
17 RS- Vystup komunika¢ni spojeni na svorku MOVIMOT® RS-
18 GND - referencni potencial 0V24 pro MOVIMOT® (propojeno se svorkou X20/13)
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Elektricka instalace
Pfipojeni na sbérnici DeviceNet

5.3.3 Propojeni pramyslového distributoru MFZ33 s modulem MFD.. / MQD..

Pripojovaci modul MFZ33 s rozhranim pramyslové sbérnice MFD21/MQD21, MFD22 / MQD22 a 2 oddélené
napétové okruhy 24 V DC

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-—-— - —- - 111!/ ! -—-—--—--—- PE
\ |
xi[s]7]e[5]a]3]2]1]<4mm?@awaci0)
MFD21 ¥ o999 99y
mMeQo2e | - - - - - - - =
50 <2.5 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
D22 [ [ I'x20 | | | | [ | [ x21
ool MQD22 5 ;
1]2[3]a]s5]6]7][8][9]10]l1]2]3[4a]5[6] 7[8
EEEEEEE
N [a\] (O] (O]
> >
2x24V,, 5 &
24 24V1
GND1 GND1
24V2 24v2
GND2 GND2
X11
@ | 03 ; \?RAIN
5@ +
1 ) X11 3TV
4 [ CAN_H
5 | CAN_L
1411166987

|I| = potencialova uroven 0 |I| = potencialova uroven 1 n = potencialova uroven 2

Obsazeni svorek
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C. Nazev Smér Funkce
X20 1 V- Vstup Vztazny potencial DeviceNet 0V24
2 CAN_L Vstup/vystup Datové vedeni CAN_L
3 DRAIN Vstup Pospojovani
4 CAN_H Vstup/vystup Datové vedeni CAN_H
5 V+ Vstup Napajeci napéti 24 V sbérnice DeviceNet
6-10 | - - rezervovano
X21 1 24V Vstup napajeci napéti 24 V pro elektroniku modull, snimace a MOVIMOT(5
2 24V Vystup napajeci napéti 24 V (propojeno se svorkou X21/1)
3 GND - referen¢ni potencial 0V24 pro elektroniku moduld, snimace a MOVIMOT®
4 GND - referencni potencial 0V24 pro elektroniku modull, snimace a MOVIMOT®
5 V2124 Vstup Napajeci napéti 24 V pro aktory (digitalni vystupy)
6 V2124 Vystup napajeci napéti 24 V pro ovladace (digitalni vystupy), propojeno se
svorkou X21/5
7 GND2 - referencni potencial 0V24V pro ovladace
8 GND2 - referencni potencial 0V24V pro ovladace
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Elektricka instalace
Pfipojeni na sbérnici DeviceNet

Pripojovaci modul MFZ33 s rozhranim primyslové sbérnice MFD21 / MQD21, MFD22 / MQD22 a jednim
spole¢nym napétovym okruhem 24 V DC

0 = potencialova uroven 0

MFD21

MQD21

MFD22
MQD22

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — - — - —a |- — - — - —-—- PE
xi{8[7]6[5[a]3]2]1]<4amm?awGi0)
#9999y zll_)
< 2.5 mm2 (AWG12) <4 mm? (AWG10)
[ T T T xe0o T T 1 | [ [ x21
0 1
1[2][3J]4a[5][6][7[8]9[10[1]2][3[4]5]/6][7]|8
SHEEEEEE
Al N| Ol O g g 5l &
24V 24v
GND GND
X1
4@ | @3 1 | DRAIN
50 X11 2 vz
1 2 3TV
4 [CAN_H
5 [CAN_L
1411196299

1 = potencialova uroven 1

n = potencialova urover 2

Obsazeni svorek
C. Nazev Smér Funkce
X20 1 V- Vstup Vztazny potencial DeviceNet 0V24
2 CAN_L Vstup/vystup Datové vedeni CAN_L
3 DRAIN Vstup Pospojovani
4 CAN_H Vstup/vystup Datové vedeni CAN_H
5 V+ Vstup Napajeci napéti 24 V sbérnice DeviceNet
6-10 | - - rezervovano
X21 1 24V Vstup napajeci napéti 24 V pro elektroniku modult, snimace a MOVIMOT@
2 24V Vystup napajeci napéti 24 V (propojeno se svorkou X21/1)
3 GND - referenéni potencial 0V24 pro elektroniku moduld, snimace a MOVIMOT®
4 GND - referenéni potencial 0V24 pro elektroniku moduld, snimace a MOVIMOT®
5 V2124 Vstup Napajeci napéti 24 V pro aktory (digitalni vystupy)
6 V2124 Vystup napajeci napéti 24 V pro ovladace (digitalni vystupy), propojeno se
svorkou X21/5
7 GND2 - referenni potencial 0V24V pro ovladace
8 GND2 - referencni potencial 0V24V pro ovladace
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5 Elektricka instalace
Pfipojeni na sbérnici DeviceNet

Pripojovaci modul MFZ33 s rozhranim primyslové sbérnice MFD32 / MQD32

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — - —- — S —-—- PE
l
xi|s8]7]le6]l5]a]3]2]1]<amm2@nawa10)
R IR
] el I -
oco| MQD32 <25 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
IIII)BZOIIII |||X’4;1||[
1J2[3[4]5[6]7[8]9J10[1]2[383]4]5][6][7]8
SREEEEEE
2x24V,, o &
24V 24V
GND GND
X11
1 [ DRAIN
4@ 3
5@ X11 2 |V+
1 2 3 V-
4 [CAN_H
5 | CAN_L
1411226635

|I| = potencialova uroven 0

|I| = potencialova uroven 1

Obsazeni svorek
C. Nazev Smér Funkce
X20 1 V- Vstup Vztazny potencial DeviceNet 0V24
2 CAN_L Vstup/vystup Datové vedeni CAN_L
3 DRAIN Vstup Pospojovani
4 CAN_H Vstup/vystup Datové vedeni CAN_H
5 V+ Vstup Napajeci napéti 24 V sbérnice DeviceNet
6-10 | - - rezervovano
X21 1 24V Vstup napajeci napéti 24 V pro elektroniku modull, snimace a MOVIMOT(5
2 24V Vystup napajeci napéti 24 V (propojeno se svorkou X21/1)
3 GND - referenéni potencial 0V24 pro elektroniku moduld, snimace a MOVIMOT®
4 GND - referencni potencial 0V24 pro elektroniku modulll, snimace a MOVIMOT®
5-8 |- - rezervovano
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Elektricka instalace
Pfipojeni na sbérnici DeviceNet

5.3.4 Propojeni pramyslovych distributord MFZ36, MFZ37, MFZ38 s modulem MFD.. / MQD..

Pripojovaci modul MFZ36, MFZ37, MFZ38 s rozhranim pramyslové sbérnice MFD21 / MQD21, MFD22 /
MQD22 a 2 oddélenymi napétovymi okruhy 24 V DC

MFZ38

+

|

(eole]

| [eXe)

MFD21
MQD21

MFD22
MQD22

2x24V,,

\I| = potencialova urover 0

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — - — - — - - —-——-————— - PE
- l
xt1 [1]2]3]a]s[6]7]8]<amm?@awaio)
w - - N N (3] (3] w
19] 20] 21[ 22| 23] 24| 25] 26] 27| 28| 29| 30| 31| 32] 33 34| 35| 36
1
f i i f l'l 25mm2(AWG12)|| l X20
0 1
1[2]3[4[5]6]7][8]9[10[11][12[13[14[15]16[17[18
> > al O ¥ O] o o
3 3 3| 8|59 2|2
24V1 ©| S 24V1
GND1 GND1
24v2 24v2
GND2 GND2

4@
5@

11

X
1 | DRAIN
2 |V+
3 | V-
4
5

X11

CAN_H
CAN_L

lI| = potencialova uroveri 1 — = potencialova uroveri 2

[11 Obsazeni svorek 19 — 36 je stejné, jako je popsano v kapitole "Pfipojeni vstupl/vystupt (1/O) rozhrani pro
pramyslové sbérnice MF.. / MQ.." (— str. 44).

Obsazeni svorek

C. Nazev Smér Funkce
X20 1 V- Vstup Vztazny potencial DeviceNet 0V24
2 CAN_L Vstup/vystup Datové vedeni CAN_L
3 DRAIN Vstup Pospojovani
4 CAN_H Vstup/vystup Datové vedeni CAN_H
5 V+ Vstup Napajeci napéti 24 V sbérnice DeviceNet
6-10 | - - rezervovano
1" 24V Vstup napajeci napéti 24 V pro elektroniku modull a snimace
12 24V Vystup napajeci napéti 24 V (propojeno se svorkou X20/11)
13 GND - Vztazny potencial 0V24 pro elektroniku modull a senzory
14 GND - Vztazny potencial 0V24 pro elektroniku modulli a senzory
15 V2124 Vstup Napajeci napéti 24 V pro aktory (digitalni vystupy)
16 V2124 Vystup Napajeci napéti 24 V pro aktory (digitalni vystupy) propojeno se svorkou
X20/15
17 GND2 - referencéni potencial 0V24V pro ovladace
18 GND2 - referencni potencial 0V24V pro ovladace
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Elektricka instalace
Pfipojeni na sbérnici DeviceNet

Pripojovaci modul MFZ36, MFZ37, MFZ38 s rozhranim pramyslové sbérnice MFD21 / MQD21, MFD22 /
MQD22 a jednim spole¢nym napétovym okruhem 24 V DC:

oL 0

(=

MFZ36

=

MFZ37

[al

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-—-—=-— - —- - |——————-— - — - PE
: ]
xt [1]2]3]a]s]e6]7]8]<amm?@nawcio)
g g o3y 3 9¢

o

al:l
]

MFZ38

+

i p

(Yo
[eXe)

MFD21
MQ@D21 MQ

MFD22

D22

1x24V,,

0 = potencialova urover 0

L—-* 19] 20] 21[ 22] 23[ 24| 25] 26[ 27| 28] 29[ 30| 31| 32] 33[ 34| 35] 36
1 #.*..F.#l#l.*.‘
[ ['§F5Tm@kNNG15' X20

l L

1 = potencialova uroven 1

L [ |
1
1]2[3]4]5]6][7[8]9[10]/11[12]13[14]15[16]17]18
> > gl o ¥ ¥ N o
< <« Z| Z| & ¥ Q] 2
AREEEREEE
24v 24v
GND GND
X11
/09 ;\E/)RAIN
{ ) +
15 X11 3TV
4 | CAN_H
5 [ CAN_L
1411289611

n = potencialova uroven 2

[11 Obsazeni svorek 19 — 36 je stejné, jako je popsano v kapitole "PFipojeni vstupl/vystupt (1/O) rozhrani pro
primyslové sbérnice MF.. / MQ.." (— str. 44).

Obsazeni svorek

C. Nazev Smér Funkce
X20 1 V- Vstup Vztazny potencial DeviceNet 0V24
2 CAN_L Vstup/vystup Datové vedeni CAN_L
3 DRAIN Vstup Pospojovani
4 CAN_H Vstup/vystup Datové vedeni CAN_H
5 V+ Vstup Napajeci napéti 24 V sbérnice DeviceNet
6-10 - - rezervovano
1" 24V Vstup napajeci napéti 24 V pro elektroniku moduld a snimace
12 24\ Vystup napajeci napéti 24 V (propojeno se svorkou X20/11)
13 GND - Vztazny potencial 0V24 pro elektroniku modult a senzory
14 GND - Vztazny potencial 0V24 pro elektroniku modult a senzory
15 V2124 Vstup Napajeci napéti 24 V pro aktory (digitalni vystupy)
16 V2124 Vystup Napajeci napéti 24 V pro aktory (digitalni vystupy) propojeno se svorkou
X20/15
17 GND2 - referenéni potencial 0V24V pro ovladace
18 GND2 - referencni potencial 0V24V pro ovladace

Kompaktni pfirucka — Rozhrani a pramyslové distributory DeviceNet/CANopen




Elektricka instalace
Pfipojeni na sbérnici DeviceNet

Pripojovaci modul MFZ36, MFZ37, MFZ38 s rozhranim pramyslové sbérnice MFD32 / MQD32

AL I L3 L3
— L2 L2
Dt
— L1 L1
et PE- —-—-—-—- — ——————— - — - PE
— ' '
El—;r): x1 L1]12]3]4]5]6]7]8]<4amm?AawaGio)
w - - ™ w
MFZ37 M1 a I 333334
0l B | |- T T T T Tt TTT T oS T T T TS oT o ooooos
— L
i): 19] 20] 21] 22] 23] 24 25[ 26] 27] 28] 29[ 30[ 31[ 32 33] 34[ 35] 36
T T l1l T
[ N 2 T VY s s
0 1
MFZ38 1[2[3[4[5]6][7][8[9[10[11][12[13[14]15[16]17[18
r “EEEEEEE
feoo] MFDs2 g oo
szoo MQD32
24V 24V
GND GND
1x24V,,
X11
o | &) 1 | DRAIN
2 | V+
150 )X B
4 [CAN_H
5 | CAN_L
1411323019

|I| = potencialova uroven 0

|I| = potencialova uroven 1

[1] Obsazeni svorek 19 — 36 je stejné, jako je popsano v kapitole "PFipojeni vstupt/vystupu (I/O) rozhrani pro
pramyslové sbérnice MF.. / MQ.." (— str. 44).

Obsazeni svorek
C. Nazev Smér Funkce
X20 1 V- Vstup Vztazny potencial DeviceNet 0V24
2 CAN L Vstup/vystup Datové vedeni CAN_L
3 DRAIN Vstup Pospojovani
4 CAN_H Vstup/vystup Datové vedeni CAN_H
5 V+ Vstup Napajeci napéti 24 V sbérnice DeviceNet
6-10 | - - rezervovano
1" 24V Vstup napajeci napéti 24 V pro elektroniku modull a snimace
12 24V Vystup napajeci napéti 24 V (propojeno se svorkou X20/11)
13 GND - Vztazny potencial 0V24 pro elektroniku modult a senzory
14 GND - Vztazny potencial 0V24 pro elektroniku modull a senzory
15- - - rezervovano
18
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Elektricka instalace
Pfipojeni na sbérnici DeviceNet

5.3.5 Pripojeni s dopliikovou pfipojovaci pfirubou AGA.

Nasledujici obrazek znazorfiuje pfipojovaci pfirubu AGA.:

1411381771

Zapojeni ridiciho kabelu X1
Pin | Barva | Popis Pfipojeno na svorku primyslového distributoru
1 gema L1 X1/2
2 GNYE | PE X1/8
3 Cerna L2 X1/4
4 - SHIELD Izolovany konec
5 ¢ernd | L3 X1/6
6 ¢ernd | SAFETY MONITOR

s Konce Zil elektricky spojeny
7 ¢erna  SAFETY MONITOR 5 jzolovany

RETURN

¢erna | SAFE +24 VDC X40/1 (Safety Power)

¢erna | SAFE 0 VDC X40/2 (Safety Power)
Obsazeni kolikového konektoru X16
Pin | Barva Popis Pripojeno na svorku priimyslového distributoru
1 BN 24 \V/DC X29/1
2 - - Izolovany konec
3 - - Izolovany konec
4 cerna 0VvDC X29/2
Obsazeni kolikového konektoru X11
Pin | Barva Popis Pripojeno na svorku primyslového distributoru
1 - SHIELD X20/3
2 Cervena | V+ X20/5
3 cerna V- X20/1
4 bila CAN_H X20/4
5 modra | CAN_L X20/2
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Elektricka instalace

Pfipojeni na sbérnici DeviceNet

5.3.6 Pripojeni s doplitkovou pfipojovaci pfirubou AGB.

Nasledujici obrazek znazorfiuje pfipojovaci pfirubu AGB.:

1411415691

Zapojeni ridiciho kabelu X2

Pin  Barva | Popis Pfipojeno na svorku primyslového distributoru
1 ¢ernd | L1 X1/2
2 GNYE | PE X1/8
3 ¢erna L2 X1/4
4 - SHIELD Izolovany konec
5 ¢ernd | L3 X1/6
6 ¢ernd | SAFETY MONITOR . . )
— Konce zil elektricky spojeny
7 ¢ernd | SAFETY MONITOR a izolovany
RETURN
¢erna | SAFE +24 VDC X40/1 (Safety Power)
¢erna | SAFE 0 VDC X40/2 (Safety Power)

Zapojeni fidiciho kabelu X15

Pin Barva | Popis Pripojeno na svorku primyslového distributoru
1 - SHIELD X20/3

2 bila CAN_H X20/4

3 modra | CAN_L X20/2

4 ¢ernd | V+ X20/5

5 c¢ernd | V- X20/1

6 ¢ernd | 24V INPUT PWR X29 X29/1

7 ¢ernd | OV INPUT PWR X29 X29/2

8 ¢erna | SPARE Izolovany konec

9 ¢erna | SPARE Izolovany konec
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Elektricka instalace
PFipojeni se sbérnici CANopen

5.4  Pripojeni se sbérnici CANopen

5.4.1 Moznosti pripojeni sbérnice CANopen
Rozhrani priimyslové sbérnice MFO se pfipojuji pfes konektor T. Odpojeni nékterého
rozhrani primyslové sbérnice ostatni pfipojené ucastnické stanice neovlivni, sbérnice
zUstava nadale aktivni.
L]
MFO
. .
rg_
| S |
(2]
1411463179
[1] Zakon&ovaci odpor sbérnice 120 Q
[2] T-konektor
UPOZORNENI
° Respektujte predpisy pro zapojeni sbérnice podle specifikace CANopen DR(P) 303!
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Elektricka instalace
PFipojeni se sbérnici CANopen

5.4.2 Propojeni pripojovaciho modulu MFZ31 s MFD.. s ménicem MOVIMOT®

MFZ31 (CANopen)

19| 20| 21

22

23| 24| 25| 26

27

X20 3] MOVIMOT®
28| 29|30(31(32|33(34|35 36]

CAN_H

0 ! T T
! 12 [3[4]5]6][7[8]9][1011]12]13]14] 15]16] 17] 18|= = 3L CIC|g =2l ¢
SI >0 0 > f] ¢ © N R
= T2 2z % 2@ =z
) NGl ¢ N @ [0]
glzoo Cl——TT1T—T—————————T—T— 1 ||
1 SR s r
MFO. [1] [11
X1 + -
1 [CAN_SHLD 24V,,
4 ‘°3 2 |CAN_V+
X1 5 3 | CAN_GND
1 2
4
5

CAN_L

0 = potencialova uroven 0

(11

1411498891

1 = potencialova uroven 1

Pfi oddélené montazi MFZ31 / MOVIMOT®:

Stinéni kabelu RS-485 pfipojte pfes elektromagneticky odstinéné kovové Sroubovaci kabelové prichodky na kryt

MFZ a
[2]
[3]

MOVIMOT®

Zaijistéte pospojovani vSech ucastnickych stanic pfipojenych na sbérnici
Obsazeni svorek 19 — 36 je stejné, jako je popsano v kapitole "PFipojeni vstupt/vystupu (I/O) rozhrani pro

pramyslové sbérnice MF.. / MQ.." (— str. 44).

Obsazeni svorek

C. Nazev Smér Funkce
X20 1 CAN_GND | Vstup referencni potencial sbérnice CANopen 0V24
2 CAN_L Vstup/vystup Datové vedeni CAN_L
3 CAN_SHLD | Vstup Pospojovani
4 CAN_H Vstup/vystup Datové vedeni CAN_H
5 CAN_V+ Vstup napajeci napéti 24 V sbérnice CANopen
6 - - rezervovano
7 - - rezervovano
8 - - rezervovano
9 - - rezervovano
10 - - rezervovano
1" 24V Vstup napajeci napéti 24 V pro elektroniku moduld a snimace
12 24\ Vystup Napajeci napéti 24 V (propojeno se svorkou X20/11)
13 GND - Vztazny potencial 0V24 pro elektroniku modult a senzory
14 GND - Vztazny potencial 0V24 pro elektroniku moduld a senzory
15 24\ Vystup Napajeci napéti 24 V pro MOVIMOT® (propojeno se svorkou X20/11)
16 RS+ Vystup komunikacni spojeni na svorku MOVIMOT® RS+
17 RS- Vystup komunikacéni spojeni na svorku MOVIMOT® RS-
18 GND Vztazny potencial 0V24 pro MOVIMOT® (propojeno se svorkou X20/13)
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Elektricka instalace
PFipojeni se sbérnici CANopen

5.4.3 Propojeni pramyslového distributoru MFZ33 s modulem MFO..

Pripojovaci modul MFZ33 s rozhranim primyslové sbérnice MFO21, MFO22 a 2 oddélenymi napétovymi
okruhy 24 V DC

0 = potencialova uroven 0 1 = potencialova uroven 1

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-——"—~——-—~- i T e e N N PE
1
xi|s8[7]e6[5]a]3]2]1]<amm?(awGi0)
a 35399993l
MFO21 |
<2.5 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
[ | [ [ x| [ | [ | [ [ [ x2
MFO22 0 1
1[2[3]4[5]6]7[8[9]10/1]2][3[4|5|6]7]8
32 3 g g § §
ol A Bl 6 g g gl 3
4V1 24V1
GND1 GND1
24V2 24V2
GND2 GND2
X11
1 CAN_SHLD
. !
4 =6 *Y 11 2 [CAN_V+
1 o 3 [CAN_GND
4 [CAN_H
5| CAN_L
1411535115

= potencialova uroven 2

Obsazeni svorek
C. Nazev Smér Funkce
X20 1 CAN_GND | Vstup referencni potencial sbérnice CANopen 0V24
2 CAN_L Vstup/vystup Datové vedeni CAN_L
3 CAN_SHLD | Vstup Pospojovani
4 CAN_H Vstup/vystup Datové vedeni CAN_H
5 CAN_V+ Vstup napajeci napéti 24 V sbérnice CANopen
6-10 | - - rezervovano
X21 1 24V Vstup Napajeci napéti 24 V pro elektroniku moduld, senzory + MOVIMOT@
2 24V Vystup napajeci napéti 24 V (propojeno se svorkou X21/1)
3 GND - Vztazny potencial 0V24 pro elektroniku moduld, senzory + MOVIMOT®
4 GND - Vztazny potencial 0V24 pro elektroniku modull, senzory + MOVIMOT®
5 V2124 Vstup Napajeci napéti 24 V pro aktory (digitalni vystupy)
6 V2124 Vystup napajeci napéti 24 V pro ovladace (digitalni vystupy), propojeno se
svorkou X21/5
7 GND2 - referencni potencial 0V24V pro ovladace
8 GND2 - referencni potencial 0V24V pro ovladace
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Elektricka instalace
PFipojeni se sbérnici CANopen

Pripojovaci modul MFZ33 s rozhranim pramyslové sbérnice MFO21, MFOZ22 a jednim spolecnym napétovym
okruhem 24 V DC

E = potencialova urover 0

Obsazeni svorek

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE - — - — - — - — - — —_—_———— - — - — - — - PE
| |
x1|8]7[6[5]a]3]2]1]<amm?@nawa10)
W ~ ~~ o0 o » o W
MFO21 a Jd Jd Jd Jd 4d 4Jd o
<25 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10) é
MFO22 [ [ [ | ):)20 [ [ I L [ x21
1[2]3[4]5]6]7[8]9J10[1][2][3]4][5[6][7][8
> > o ol | O3] oo
<« <| Z| Z| ¥ & Ol
Al N O 6 g g % %
24V 24V
GND GND
X1
1 [CAN_SHLD
4°5. 3 2 [CAN V+
] o) X1 3 [CAN_GND
4 [CAN_H
5[ CAN_L
1411572107

E = potencialova uroven 1

n = potencialova urover 2

(o} Nazev Smér Funkce
X20 1 CAN_GND | Vstup referenni potencial sbérnice CANopen 0V24
2 CAN_L Vstup/vystup Datové vedeni CAN_L
3 CAN_SHLD | Vstup Pospojovani
4 CAN_H Vstup/vystup Datové vedeni CAN_H
5 CAN_V+ Vstup napajeci napéti 24 V sbérnice CANopen
6-10 | - - rezervovano
X21 1 24V Vstup Napajeci napéti 24 V pro elektroniku moduld, senzory + MOVIMOTé
2 24V Vystup napajeci napéti 24 V (propojeno se svorkou X21/1)
3 GND - Vztazny potencial 0V24 pro elektroniku moduld, senzory + MOVIMOT®
4 GND - VztaZzny potencial 0V24 pro elektroniku moduld, senzory + MOVIMOT®
5 V2124 Vstup Napajeci napéti 24 V pro aktory (digitalni vystupy)
6 V2124 Vystup napajeci napéti 24 V pro ovladace (digitalni vystupy), propojeno se
svorkou X21/5
7 GND2 - referencéni potencial 0V24V pro ovladace
8 GND2 - referencni potencial 0V24V pro ovladace
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Elektricka instalace
PFipojeni se sbérnici CANopen

Pripojovaci modul MFZ33 s rozhranim pramyslové sbérnice MFO32

0 = potencialova uroven 0

Obsazeni svorek

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — =« — = — - - —_——— e - — - — - — - PE
|
1
xi[s]7]6[5] a[3]2]1]<4amm?(awG10)
g oy 9998
R < 2.5 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
[ | I>;2OIIII IIIX§1III
1[2[3[4]5]6[7[8[9[10{1][2]3][4][5][6]7]8
> > Ql A 17 B B, B}
MR % % g ¢ o0 9
24V 24V
GND GND
X1
1 [CAN_SHLD
4.5‘ 3 1 2 [CAN V=
1 o 3 [CAN_GND
4 CAN_H
5| CAN_L
1411609867

1 = potencialova uroven 1
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C. Nazev Smér Funkce
X20 1 CAN_GND | Vstup referencni potencial sbérnice CANopen 0V24
2 CAN_L Vstup/vystup Datové vedeni CAN_L
3 CAN_SHLD | Vstup Pospojovani
4 CAN_H Vstup/vystup Datové vedeni CAN_H
5 CAN_V+ Vstup napajeci napéti 24 V sbérnice CANopen
6-10 - - rezervovano
X21 1 24\ Vstup napajeci napéti 24 V pro elektroniku moduld, snimace a MOVIMOT@
2 24V Vystup napajeci napéti 24 V (propojeno se svorkou X21/1)
3 GND - referenéni potencial 0V24 pro elektroniku modull, snimace
a MOVIMOT®
4 GND - referenéni potencial 0V24 pro elektroniku modul(, snimace
a MOVIMOT®
5-8 - - rezervovano
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Elektricka instalace
PFipojeni se sbérnici CANopen

5.4.4 Propojeni pramyslovych distributorti MFZ36, MFZ37, MFZ38 s modulem MFO

Pripojovaci modul MFZ36, MFZ37, MFZ38 s rozhranim priimyslové sbérnice MFO21, MFO22 a 2 oddélenymi

napétovymi okruhy 24 \V DC

a L3 L3
ME- L1 L1
" MFze PE- —-—-—-—- - - -—-—- PE
= 1]2]3]4]5]6]7]8]<4mm?AWGI0
= x [1l2[sle]s o [7To]amm (aworo
MLy ca 33399 34
| T S A
al @ |
= 19] 20] 21 22| 23] 24[ 25] 26] 27| 28] 29| 30| 31] 32| 33 34| 35] 36
mis== ‘
I I I I I
m { { { [| |[ {< 2.5 mm? (AWG12)} I X20
I I I I
0 1 %
— 1[2]3]4a]5]6]7[8]9]10[/11]12]13]14[15]16[17]18
MFZ38
S EEEEEEE
+ | & 5| 5| 9 g Z| 2
i IZOO 24V1 24V1
= foYe)
GND1 GND1
MFO21 MFO22 24V2 24v2
GND2 GND2
2x24V,,

\I| = potencialova uroven 0 1 = potencialova uroven 1

[1]1 [ Obsazeni svorek 19 — 36 je stejné, jako je popsano v kapitole "Pfipojeni vstupG/vystupd (I/O) rozhrani pro

4@
5@

X11

1| CAN_SHLD
2 | CAN_V+

3 | CAN_GND
4
5

X11

CAN_H
CAN_L

pramyslové sbérnice MF.. / MQ.." (— str. 44)

— = potencialova uroven 2

Obsazeni svorek

(o} Nazev Smér Funkce
X20 1 CAN_GND | Vstup referenni potencial sbérnice CANopen 0V24
2 CAN_L Vstup/vystup Datové vedeni CAN_L
3 CAN_SHLD | Vstup Pospojovani
4 CAN_H Vstup/vystup Datové vedeni CAN_H
5 CAN_V+ Vstup napajeci napéti 24 V sbérnice CANopen
6-10 | - - rezervovano
1" 24V Vstup napajeci napéti 24 V pro elektroniku modull a snimace
12 24V Vystup napajeci napéti 24 V (propojeno se svorkou X20/11)
13 GND - Vztazny potencial 0V24 pro elektroniku modull a senzory
14 GND - Vztazny potencial 0V24 pro elektroniku modulli a senzory
15 V2124 Vstup Napajeci napéti 24 V pro aktory (digitalni vystupy)
16 V2124 Vystup napajeci napéti 24 V pro ovladace (digitalni vystupy), propojeno se
svorkou X20/15
17 GND2 - referencni potencial 0V24V pro ovladace
18 GND2 - referencni potencial 0V24V pro ovladace
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Elektricka instalace
PFipojeni se sbérnici CANopen

Pripojovaci modul MFZ36, MFZ37, MFZ38 s rozhranim pramyslové sbérnice MFO21, MFO22 a jednim
spole¢nym napétovym okruhem 24 'V DC:

o) m L3 L3
I ¥
= w L1 L1
MFZ36 PE - — - — -~ _ _ e PE
— : l
I m— xt[1]2]3]a[5]6]7]8][<amm?(@awGio)
W +~ ~ & o ®» o W
/i S
— L
:O: 19] 20] 21[ 22] 23] 24[25[ 26[ 27[ 28] 29[ 30[ 31[ 32[ 33[ 34[ 35] 36
| 1 %
I |:| [ ] L <55 mm? (AWG12) | X20
[ | [ [ [ [=rT |
MFZz38 11234567 ]8[9 10/ 11]12]13]14]15|16]17|18
e SEEEEEEE
g [eXe) 8 & B O] g g % %
= (o]e] 24V 24V
MFO21 MFO22 GND GND
1x24V, o
1] CAN_SHLD
4.5. 11 2 [CAN_V+
. 3| CAN_GND
4[CAN_H
5 CAN_L
1411739147

0 = potencialova uroven 0 1 = potencialova uroven 1

n = potencialova urover 2

[11 Obsazeni svorek 19 — 36 je stejné, jako je popsano v kapitole "Pfipojeni vstupl/vystupt (1/O) rozhrani pro
pramyslové sbérnice MF.. / MQ.." (— str. 44).

Obsazeni svorek

C. Nazev Smér Funkce
X20 1 CAN_GND | Vstup referen¢ni potencial sbérnice CANopen 0V24
2 CAN_L Vstup/vystup Datové vedeni CAN_L
3 CAN_SHLD | Vstup Pospojovani
4 CAN_H Vstup/vystup Datové vedeni CAN_H
5 CAN_V+ Vstup napajeci napéti 24 V sbérnice CANopen
6-10 | - - rezervovano
1" 24V Vstup napajeci napéti 24 V pro elektroniku modull a snimace
12 24V Vystup napajeci napéti 24 V (propojeno se svorkou X20/11)
13 GND - Vztazny potencial 0V24 pro elektroniku modull a senzory
14 GND - Vztazny potencial 0V24 pro elektroniku modull a senzory
15 V2124 Vstup Napajeci napéti 24 V pro aktory (digitalni vystupy)
16 V2124 Vystup napajeci napéti 24 V pro ovladace (digitalni vystupy), propojeno se
svorkou X20/15
17 GND2 - referencéni potencial 0V24V pro ovladace
18 GND2 - referencni potencial 0V24V pro ovladace
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Elektricka instalace
PFipojeni se sbérnici CANopen

Pripojovaci modul MFZ36, MFZ37, MFZ38 s rozhranim prumyslové sbérnice MFO32

9 L3 L3
o= Lz
b = L1 L1

MFZ36 PEo o . . PE

[ — : |
HI (@ — xil1]2]3]4]5]6]7]8]<4mm?@awacio)

w - - « N ™ ™ W

MFZ37 1 e 4 44 J4J4 Jda
I R v N et el S
— L
C 19] 20| 21[ 22| 23] 24| 25| 26| 27| 28] 29[ 30 31| 32| 33| 34] 35| 36

— 1
|:| [T [ T [ = aweioh—11 [ [ I
1 t=23mme GWeRa) 1 X0
WFz38 1[2[3[4[5]6]7][8[9[10[11]12[13][14]15[16]17[18
+ > > al a 17 Y B B}
I % % e 2 o9
ooo
“ooo| MFO32 24V 24V
GND GND
1x24V,,
X1
1 CAN_SHLD
4.5. X11 2 [CAN_V+
1 3 [CAN_GND
4 [CAN_H
5 CAN L
1411868811

\I| = potencialova uroven 0 E = potencialova uroven 1

[11 Obsazeni svorek 19 — 36 je stejné, jako je popsano v kapitole "Pfipojeni vstupl/vystupt (1/O) rozhrani pro
pramyslové sbérnice MF.. / MQ.." (— str. 44)

Obsazeni svorek
(o} Nazev Smér Funkce
X20 1 CAN_GND | Vstup referenni potencial sbérnice CANopen 0V24
2 CAN_L Vstup/vystup Datoveé vedeni CAN_L
3 CAN_SHLD | Vstup Pospojovani
4 CAN_H Vstup/vystup Datové vedeni CAN_H
5 CAN_V+ Vstup napajeci napéti 24 V sbérnice CANopen
6-10 - - rezervovano
1" 24V Vstup napajeci napéti 24 V pro elektroniku modull a snimace
12 24V Vystup napajeci napéti 24 V (propojeno se svorkou X20/11)
13 GND - Vztazny potencial 024 pro elektroniku modull a senzory
14 GND - Vztazny potencial 0V24 pro elektroniku moduld a senzory
15- - - rezervovano
18
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Elektricka instalace
PFipojeni vstupt / vystupt (I/O) rozhrani primyslovych sbérnic MF.. / MQ..

5.5

Pripojeni vstupt / vystupu (I/0) rozhrani prumyslovych sbérnic MF.. / MQ..

PFipojeni rozhrani priimyslovych sbérnic se provadi pomoci svorek nebo pres konektor

M12.

5.5.1

Pripojeni rozhrani pro primyslovou sbérnici pres svorky

U rozhrani pro primyslovou sbérnici se ¢tyfmi digitalnimi vstupy a dvéma digitalnimi vystupy:

MFZ.1
MFZ8 | ombnacis  MEz2  M@2!
: MF.23 :
MFZ.8
c 0 § - 0 § a2 3 o 203 o8 -8 3§28
5 6 S5 5 S 58682 538359 383888 S5
X20 19|2o|21|22 23|24|25|26 27|28|29|30 31 (32|33 |34]35 36\
1
[ ]
| L]
\\\‘ ///
[1] jen MFI23: rezervovano, vSechny ostatni moduly MF..: V2124 1141534475

R

= potencialova uroven 1

= potencialova uroven 2

C. Nazev Smér Funkce
X20 19  DIO Vstup Spinaci signal od snimage 1V

20 GND - referen¢ni potencial 0V24 pro snimac 1

21 | V024 Vystup Napajeci napéti 24 V pro snimaé 1"

22 DI1 Vstup spinaci signal od snimace 2

23 GND - referenni potencial 0V24 pro snimac 2

24 V024 Vystup napajeci napéti 24 V pro snimac 2

25 DI2 Vstup spinaci signal od snimace 3

26 GND - referenni potencial 0V24 pro snimac 3

27 V024 Vystup napajeci napéti 24 V pro snimac 3

28 DI3 Vstup Spinaci signal od snimace 4

29 GND - referencni potencial 0V24 pro snimac 4

30 V024 Vystup napajeci napéti 24 V pro snimac 4

31 DOO0 Vystup Spinaci signal od aktoru 1

32 GND2 - referencni potencial 0V24 pro ovladac 1

33 DO1 Vystup Spinaci signal od aktoru 2

34 GND2 - referenéni potencial 0V24 pro ovladac 2
Napajeci napéti 24 V pro aktory

35 V2124 Vstup jen u MFI23: rezervovano; jen u MFZ.6, MFZ.7
a MFZ.8: propojeno se svorkou 15 nebo 16

36 GND2 - referenéni potencial 0V24 pro ovladace
jen u MFZ.6, MFZ.7 a MFZ.8: propojeno se
svorkou 17 nebo 18

1) ve spojeni s pramyslovymi distributory MFZ26J a MFZ28J se pouziva pro zpétné hlaseni servisniho spi-
nace (zapinaci kontakt). Moznost vyhodnoceni v kontroléru.
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Elektricka instalace 5

PFipojeni vstupu / vystupu (1/0) rozhrani primyslovych sbérnic MF.. / MQ..

U rozhrani pro pramyslovou sbérnici s 6 digitalnimi vstupy:

MFZ.1
mgg v kombinaci s m::gg MQ.32
MFZ.8
X20| 19 o|21|22|23|24 25|26|27|28|29|30|31|32|33|34|35|36
T[] [ T ]
L —— 1 |
\\ﬁ ///
1141764875
= potencialova uroven 1
C. Nazev | Smér Funkce
X20 19 DIO Vstup Spinaci signal od snimage 1V
20 GND - referen¢ni potencial 0V24 pro snimac 1
21 V024  Vystup Napajeci napéti 24 V pro snimag 17
22 DI Vstup spinaci signal od snimace 2
23 GND - referencni potencial 0V24 pro snimac 2
24 V024 Vystup napajeci napéti 24 V/ pro snimac 2
25 | DI2 Vstup spinaci signal od snimace 3
26 | GND - referencni potencial 0V24 pro snimac 3
27 V024 Vystup napajeci napéti 24 V pro snimac 3
28 DI3 Vstup Spinaci signal od snimace 4
29 GND | - referencni potencial 0V24 pro snimac 4
30 V024 Vystup napajeci napéti 24 V pro snimac 4
31 Di4 Vstup Spinaci signal od snimace 5
32 GND |- referencni potencial 0V24 pro snimac 5
33 DI5 Vstup spinaci signal od snimace 6
34 | GND - referenni potencial 0V24 pro snimac 6
35 | res. - rezervovano
36 | GND - referenéni potencial 0V24 pro snimace

1) ve spojeni s prumyslovymi distributory MFZ26J a MFZ28J se pouziva pro zpétné hlaseni servisniho spi-
nace (zapinaci kontakt). Moznost vyhodnoceni v kontroléru.
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5 Elektricka instalace
PFipojeni vstupt / vystupt (I/O) rozhrani primyslovych sbérnic MF.. / MQ..

5.5.2 Pripojeni rozhrani pro pridmyslovou sbérnici pres konektor M12
U rozhrani pro primyslové sbérnice MF.22, MQ.22, MF.23 se 4 digitalnimi vstupy a 2 digitalnimi vystupy:
+ Snimace / ovladace pfipojte bud pfes zditky M12 nebo pfes svorky
» PFi pouziti vystupl: 24 V pfipojte na V2124 / GND2.
+ Dvoukanalové snimace / ovladace pfipojte na DIO, DI2 a DOO. DI1, DI3 a DO1 pak
jiZz neni mozné pouzit.

(V024 (V024
B t P DI T P DI3 D
~ I~ ~
(/ ‘ A\) (/ ‘ A\) ( ‘ A\) pot
DI0 —=g DI2 —=g DO0 = |
1 7| A
il \'/GND \'/GND \'/GNDZ
o o o
o o o
24V 24V
(v024)<@ (v024)<m m
S -4 W7 | ‘A |
DI j‘/GND DI3 j‘/GND por I GND2
o) _
[1]1 ve spojeni s pramyslovymi distributory MFZ26J + MFZ28J se DIO nesmi 1141778443

pouzivat

U rozhrani pro pramyslovou sbérnici MF.22H:
* Snimace / ovladace pfipojte bud pres zdifky M12 nebo pres svorky
+ P¥i pouziti vystupl: 24 V pfipojte na V2124 / GND2.
» Lze pfipojit nasledujici snimace / ovladace:
— 4 jednokanalové snimace a2 jednokanalové ovladace nebo 4 dvoukanalove
snimace a 2 dvoukanalové ovladace.

— Pfi pouziti dvoukanalovych snimac / ovladacli se nepfipojuje druhy kanal.

(Vo24) (Vo24)
_ L L@ D
(/‘\/> n.c. (@n.c. @n.c.
DI0 —=g DI2 —=g DO0 =\
1 A /| /|
2 \/GND \/GND \/GNoz
() () ()
() o ()
24V 24V
(V024) @ (V024)ﬁ m
Z Z Z
DI J\JQ/GND DI3 J\/GND DO1 <_/\/GNoz
[11 ve spojeni s pramyslovymi distributory MFZ26J + MFZ28J se DIO nesmi 1141792779

pouzivat
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Elektricka instalace
PFipojeni vstupu / vystupt (I/O) rozhrani primyslovych sbérnic MF.. / MQ..

U rozhrani pro prumyslové sbérnice MF.32, MQ.32, MF.33 s 6 digitalnimi vstupy:
» Snimace pfipojte bud pres zdifky M12 nebo pres svorky.
« Dvoukanalové snimace pfipojte na DIO, DI2 a DI4. DI1, DI3 a DI5 pak jiz neni mozné

pouzit.
24V 24V 24V
(V024) (V024) (V024)
1 1 A
—,— DI1 —,— DI3 —~,— DI5
(/‘ A\) (/‘ A\) /‘ K()
DI0 —=g DI2 —=g DI4 —L
(1] |
GND GND GND
o o { ]
o o o
24V 24V
(V024)<—K (V024)—=
{ W |
DM Jl DI5 \EJQ/GND
[11 ve spojeni s pramyslovymi distributory MFZ26J + MFZ28J se DIO nesmi 1141961739

pouzivat

U rozhrani pro priimyslovou sbérnici MF.32H:
» Snimace pfipojte bud pfes zdifky M12 nebo pres svorky.
« Je mozné pfipojit nasledujici snimace:
— 6 jednokanalovych snimaci nebo 6 dvoukanalovych snimacu.
— Pfi pouziti dvoukanalovych snimacl druhy kanal neni pfipojen.

i i
(V024)
_ D @ D
(/‘\/) n.c. (/‘\/) n.c. /‘\/) n.c.
DI0 —=g DI2 —=g Di4 —L
1 7| 7| 7|
il \'/GND \'/GND \'/GND
o o o
o o [
24V 24V 24V
DI \‘] J/\‘]
GND DI3 no  DI5 GND
@ @
[11 ve spojeni s pramyslovymi distributory MFZ26J + MFZ28J se DIO nesmi 1142016651

pouzivat

Nepouzivané pfipojky musi byt opatfeny zaslepkami M12, aby byl zajistén stupen kryti
IP65!
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Elektricka instalace
Pfipojeni hybridniho kabelu

5.6 Pripojeni hybridniho kabelu

5.6.1 Hybridni kabel mezi primyslovym distributorem MFZ.3. nebo MFZ.6. a pohonem MOVIMOT®
(katalogové cislo 0 186 725 3)

I

gu O

g1

MFZ.3

MFZ.6

1146765835

Obsazeni svorek
Svorky pohonu MOVIMOT®

Barva zily / oznaceni hybridniho kabelu

L1

¢erna / L1

L2 cerna /L2
L3 cernal/L3
24V Cervena / 24V
1 bila/0V
RS+ oranzova / RS+
RS- zelena / RS-
Svorka PE zeleno-zZluta + konec stinéni
Pozor na uvolnény
smér otaceni
UPOZORNENI
° Zkontrolujte, zda je pozadovany smér otaceni uvolnén. Dalsi informace k tomuto

1

tématu naleznete v kapitolach "Uvedeni do provozu..." navodu k obsluze "MOVIMOT®

MM..D ...".
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Elektricka instalace
Pfipojeni PC

5.6.2 Hybridni kabel mezi primyslovym distributorem MFZ.7. nebo MFZ.8. a tfifazovym motorem
MOVIMOT® (katalogové &islo 0 186 742 3)

e R R S el
B SR
R

2%
X
TRIRKA
SERRKRR XX
RIS

XX
R

MFZ.8 MFZ.7
1147265675

Vnéjsi stinéni kabelu musi byt elektromagneticky odstinénou kovovou Sroubovaci
kabelovou priichodkou spojeno s krytem pfipojovaci skfifiky motoru.

Obsazeni svorek

Svorka motoru Barva zily / oznaceni hybridniho kabelu
U1 ¢erna / U1

\'Al cerna / V1

w1 cerna / W1

4a Cervena /13

3a bila /14

5a modra / 15

1a Cerna /1

2a Cerna /2

Svorka PE zeleno-Zluta + konec stinéni (vnitfni stinéni)

5.7 Pripojeni PC
Spojeni diagnostického rozhrani s béznym PC se provadi pomoci nékterého
z nasledujicich doplfk:

+ USB11A s rozhranim USB, katalogoveé Cislo 0 824 831 1 nebo
*+ UWS21B se sériovym rozhranim RS-232, katalogoveé Cislo 1 820 456 2

USB11A
USB — RJ10
(2=
PC +
MOVITOOLS

UWS21B

-

RJ10

1195112331
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(t@ Dulezité pokyny pro uvedeni do provozu

6 Dulezité pokyny pro uvedeni do provozu

UPOZORNENI

V nasledujicich kapitolach je popsan postup pfi uvadéni pohonu MOVIMOT® MM..Da C
do provozu v rezimu Easy. Informace ohledné uvedeni pohonu MOVIMOT® MM..D do
1 provozu v rezimu Expert naleznete v navodu k obsluze "MOVIMOT® MM..D ...".

A NEBEZPECI!

Pfed odpojenim / pfipojenim musite ménic MOVIMOT® odpojit od sité. Nebezpecna
napéti se mohou vyskytovat jeSté az minutu po odpojeni od sité.

Smrtelny nebo tézky uraz elektrickym proudem.

* Odpojte ménic MOVIMOT® od napéti a zajistéte jej proti neimysinému pfipojeni
napajeni.

* Potom vyckejte nejméné 1 minutu.

Povrchy ménice MOVIMOT® a externiho dopliikového vybaveni, napf. brzdového
odporu (zvlast chladici télesa), mohou mit za provozu vysokou teplotu.

Nebezpedi popaleni.

« Pohonu MOVIMOT® a externich doplitkti se dotykejte jen tehdy, kdyz jsou
dostate¢né ochlazené.

UPOZORNENI
* Pred vytaZzenim / zasunutim vika krytu (MFD/MQD/MFO) odpojte napajeci napéti

24V DC!

1 « Trvalé spojeni se sbérnici DeviceNet je trvale zajisténo metodou, ktera je popsana
v kapitole "PFfipojeni pomoci sbérnice DeviceNet", takZze je mozné sbérnici
DeviceNet dale pouzivat i po vytazeni karty rozhrani.

+ Trvalé spojeni se sbérnici CANopen je trvale zajiSténo metodou, ktera je popsana
v kapitole "Pfipojeni pomoci sbérnice CANopen", takze je mozné sbérnici CANopen
dale pouzivat i po vytaZeni karty rozhrani.

* Respektujte doplfiujici pokyny uvedené v podrobné pfirucce v kapitole "Doplfiujici
pokyny pro uvedeni primyslovych distributorti do provozu".

UPOZORNENI

+ Pfed uvedenim do provozu sejméte ze stavové kontrolky LED ochrannou krytku pro

lakovani.
1 » Pred uvedenim do provozu sejméte z typovych Stitk( ochranné félie pro lakovani.
« Prfekontrolujte, zda jsou fadné namontovany vSechny ochranné kryty.

* Pro sitovy styka¢ K11 je tfeba dodrzet minimalni vypinaci dobu 2 sekundy.
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7 Uvedeni do provozu se sbérnici DeviceNet (MFD + MQD)

7.1  Postup pri uvadéni do provozu

1. PFi praci srozhranim primyslové sbérnice nebo s primyslovym distributorem
bezpodminecné respektujte bezpecnostni predpisy a varovani uvedené v kapitole
"Dulezité pokyny pro uvedeni do provozu" (— str. 50).

2. Zkontrolujte spravné pfipojeni ménice MOVIMOT® a rozhrani sbérnice DeviceNet
(MFZ31, MFZ33, MFZ36, MFZ37 nebo MFZ38).

3. Prepinac DIP S1/1 ménice MOVIMOT® (viz provozni navod MOVIMOT®) prepnéte
do polohy "ON" (ZAP) (= adresa 1).

pasnn

1158400267

4. Odsroubujte Sroubovaci uzavér potenciometru f1 pro nastaveni pozadovanych
hodnot na méni¢i MOVIMOT®.

5. Na potenciometru pozadovanych hodnot f1 nastavte maximalni otacky.

R e e

01 2 3 4 5 6 7 8 9 10 [1]
1158517259

[1]1 Nastaveni potenciometru

6. NaSroubujte Sroubovaci uzavér potenciometru pozadovanych hodnot f1, s t&snénim.

UPOZORNENI
® « Stupen kryti uvadény v technickych udajich plati jen tehdy, kdyz jsou Sroubovaci
uzaveéry potenciometru pozadovanych hodnot a diagnostického rozhrani X50
1 spravné nasroubovany.
» Pfi chybéjicim nebo nespravné namontovaném uzaviracim Sroubu muze dojit
k poSkozeni ménice MOVIMOT®.

7. Nastavte minimalni frekvenci f,,,;, pomoci pfepinace f2.

Funkce Nastaveni

Aretovana poloha 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Minimalni frekvence 2 5 7 10 12 15 | 20 | 25 30 | 35 | 40
fmin [HZ]
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@ Postup pfi uvadéni do provozu

8. Kdyz se Casovani ramp nenastavi prostfednictvim primyslové sbérnice (2 PD),
nastavte je spinatem t1 na ménici MOVIMOT®. Casovani ramp se vztahuje

k intervalu zmény pozadované hodnoty 50 Hz.

\OY

E Funkce Nastaveni

|o] Aretovana poloha 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
= Cas rampy t1 [s] 01 02 03 05 07 1 2 3 5 7 10

9. Zkontrolujte, zda je na ménici MOVIMOT® uvolnén pozadovany smér otaceni.

Svorka R Svorka L Vyznam
aktivni aktivni * oba sméry otaceni jsou uvolnény
z| |C|C
[3V) [a's
aktivni neaktivni * je uvolnéno pouze otaceni vpravo
» zadani pozadovanych hodnot pro otaceni vievo
vede k zastaveni pohonu
zl |CC P
o ol
neaktivni aktivni * je uvolnéno pouze otaceni vlevo
» zadani pozadovanych hodnot pro otaceni vpravo
vede k zastaveni pohonu
zl [C|C
N oc|
neaktivni neaktivni * zarizeni je zablokovano nebo byl pohon zastaven
zl |CG
N o

10.Na karté rozhrani MFD- / MQD nastavte adresu sbérnice DeviceNet.

11.Pfipojte kabel sbérnice DeviceNet.

Pak se provede test kontrolek LED. Po testu musi kontrolka LED "Mod/Net" blikat
zelené a kontrolka "SYS-F" zhasnout. U karty rozhrani MQD kontrolka LED "SYS-F"
zhasne, jen kdyz bézi program IPOS (stav pfi dodani).
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C 29,

7.2  Adresa sbérnice DeviceNet (MAC-ID), nastaveni prenosové rychlosti
Nastaveni pfenosové rychlosti se provadi pfepinaci DIP S1/1 a S1/2. Nastaveni adresy
sbérnice DeviceNet (MAC-ID) se provadi prepinaci DIP S1/3 az S1/8. Nasledujici
obrazek znazoriuje pfiklad nastaveni adresy a pfenosové rychlosti:
S1
[1] Adresa (MAC-ID) (nastaveno: adresa 9)
‘oo 250 =0 Vyrobni nastaveni: adresa 63
Platné adresy: 0 az 63
W~ 2¢x0 =0
3 _ [2] pfenosova rychlost
‘ ©2°x1 =8 Vyrobni nastaveni: 500 kBd
‘Lo 2y0 =0 o 1
W~ 2'x0 =0
W o 2°x1 =1
9
‘ N21x1 =2
SN 22x0=0 5 [2]
2
1419836939
7.2.1 Zjisténi nastaveni prepinacu DIP pro libovolné adresy

Nasledujici tabulka na pfikladu adresy 9 znazorfiuje, jak se urci
DIP pro libovolnou adresu sbérnice.

nastaveni prepinacu

Vypocet Zbytek Poloha prepinace DIP Vaha
9/2=4 1 DIP S1/3 = ON (ZAP) 1
4/2=2 0 DIP S1/4 = OFF (VYP) 2
2/2=1 0 DIP S1/5 = OFF 4
12=0 1 DIP S1/6 = ON (ZAP) 8
0/2=0 0 DIP S1/7 = OFF (VYP) 16
0/2=0 0 DIP S1/8 = OFF (VYP) 32

7.2.2 Nastaveni prenosové rychlosti

Nasledujici tabulka znazorhuje, jak je mozné pomoci pfepinact DIP S1/1 a S1/2

nastavit pfenosovou rychlost:

Prenosova rychlost | Hodnota DIP S1/1 DIP S1/2
125 kBd 0 OFF (VYP) OFF (VYP)
250 kBd 1 ON (ZAP) OFF (VYP)
500 kBd 2 OFF (VYP) ON (ZAP)
(rezervovano) 3 ON (ZAP) ON (ZAP)
UPOZORNENI

pfepinacl DIP (pouze u MQD).

Pokud je zadana chybna pfenosova rychlost (kontrolka PIO blika ¢ervené), zistane
zafizeni v inicializanim stavu tak dlouho, dokud se neprovede platné nastaveni
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7.3  Nastaveni délky procesnich dat a uvolnéni vstupu/vystupu (I/O-Enable)

Nastaveni délky procesnich dat se provadi pfepinaci DIP S2/1 a S2/2. Vstupy a vystupy
se uvolnuji pfepinatem DIP S2/3.

S2 _ [1] rezervovano (poloha OFF (VYP))
ij [2] uvolnéni vstupl/vystupt (I/O-Enable)
Vyrobni nastaveni: Enable (uvolnéni)
Qj'\ [3] délka procesnich dat
ij 1] Vyrobni nastaveni: 3 PD

\mN
‘ ™| 1 = Enable—[2]
~21x1 =2
2 - 20x1 =1 (P
SN - 21 =1
=3
1420646539

Nasledujici tabulka udava, jak se prepinaem DIP S2/3 nastavi uvolnéni vstupl

a vystupu.
Vstupy/vystupy (I/0) Hodnota DIP S2/3
zablokovano 0 OFF (VYP)
uvolnéno 1 ON (ZAP)
Nasledujici tabulka uvadi, jak se pfepinaci DIP S2/1 a S2/2 nastavi délka procesnich
dat.
Délka procesnich Hodnota DIP S2/1 DIP S2/2
dat
0PD 0 OFF (VYP) OFF (VYP)
1PD 1 ON (ZAP) OFF (VYP)
2 PD 2 OFF (VYP) ON (ZAP)
3PD 3 ON (ZAP) ON (ZAP)
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7.4 Nastaveni délky procesnich dat (pouze u MQD)
Nastaveni délky procesnich dat se provadi pomoci pfepinacu DIP S2/1 az S2/4.

S2
[1] rezervovéano (poloha OFF (VYP))
Qj [2] Délka procesnich dat
ij Vyrobni nastaveni: 4 PD
N
(11

W@~ P03 23x0= o0
W P2 22x1= 4
W~rot 2'x0= 0 (&
) B-roo 2°x0= 0
4
1420701707

Nasledujici tabulka uvadi, jak se pfepinaci DIP S2/1 az S2/4 nastavi délka procesnich

dat.
Délka procesnich dat | DIP S2/4 DIP S2/3 DIP S2/2 DIP S2/1
PD3 PD2 PD1 PDO
rezervovano OFF (VYP) OFF (VYP) OFF (VYP) OFF (VYP)
1 OFF (VYP) OFF (VYP) OFF (VYP) ON (ZAP)
2 OFF (VYP) OFF (VYP)  ON (ZAP) OFF (VYP)
3 OFF (VYP) OFF (VYP) ON (ZAP) ON (ZAP)
4 OFF (VYP) ON (ZAP) OFF (VYP) OFF (VYP)
5 OFF (VYP) ON (ZAP) | OFF (VYP) ON (ZAP)
6 OFF (VYP) ON (ZAP) ON (ZAP) OFF (VYP)
7 OFF (VYP) ON (ZAP) ON (ZAP) ON (ZAP)
8 ON (ZAP) OFF (VYP) OFF (VYP) OFF (VYP)
9 ON (ZAP) OFF (VYP) OFF (VYP) ON (ZAP)
10 ON (ZAP) OFF (VYP)  ON (ZAP) OFF (VYP)
rezervovano vS§echny dalsi polohy prepinace
UPOZORNENI
® Pokud je zadana chybna délka procesnich dat (kontrolka BIO blika ¢ervené), zUstane
1 zarizeni v inicializa¢nim stavu tak dlouho, dokud se neprovede platné nastaveni
prepinacl DIP.
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7.5 Funkce prepinacu DIP (MFD)

7.5.1 Prenosova rychlost a adresa (MAC-ID)

Pfenosovou rychlost a adresu (MAC-ID) modulu je mozné nastavit prostfednictvim
bloku pfepinacl DIP S1.

S1
5
@ 2 [1] adresa (MAC-ID)
‘l\ 24 [2] pfenosova rychlost

W 2 !

W 20

N o1
i

7.5.2 Konfigurace PD
Konfigurace PD se u modulu MFD nastavuje prostfednictvim bloku pfepinacu DIP S2.

1423449227

S2
ij [1] uvolnéni vstupu/vystupu (I/O-Enable)
Qj'\ [2] Délka procesnich dat

Qj: —

'I. 1
~2
z =F20}[2]

Z toho pro rGizné varianty modulu MFD vyplyvaji nasledujici konfigurace PD.

1423670027

Nastaveni Podporované | Popis Délka Délka
prepinace varianty MFD vystupnich dat | vstupnich dat
DIP procesu procesu

v bytech v bytech

(Output-Size) (Input-Size)
2 PD v8echny MFD | Rizeni MOVIMOT® 2 procesnimi datovymi slovy 4 4
3 PD v8echny MFD | Rizeni MOVIMOT® 3 procesnimi datovymi slovy 6 6
-z o e . ® L.

0PD +DI/DO  MFD21/22 zadné fizeni MOVIMOT™, jen zpracovani 1 1

digitalnich vstup( a vystupu

Rizeni MOVIMOT® 2 procesnimi datovymi slovy

2 PD + DI/DO | MFD21/22 e o . X 5 5
a zpracovani digitalnich vstupu a vystupt
= . ® P L

3PD +DI/DO  MFD21/22 Rizeni MOVIMOT 3' procesnimi da’ltovyronl slovy 7 7
a zpracovani digitalnich vstupu a vystupt

0 PD + DI MFD32 Zadné Fizeni MOVIMOT®, jen zpracovani vstupu 0 1

2PD + DI MFD32 Rizeni MO’VI’MOT®°2 procesnimi datovymi slovy 4 5
a zpracovani vstupu

3PD + DI MFD32 fizeni MOVIMOT® 3 procesnimi datovymi slovy 6 7

a zpracovani digitalnich vstupl
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7.6  Vyznam kontrolek LED (MFD)
Rozhrani DeviceNet MFD je vybaveno péti diagnostickymi kontrolkami LED:

Kontrolka Mod/Net (zeleno/Cervend) pro indikaci stavu modulu a sité

C 29,

7

@7

Kontrolka PIO (zeleno/Cervend) pro indikaci stavu procesniho datového kanalu

Kontrolka BIO (zeleno/€ervend) pro indikaci stavu procesniho datového kanalu pfi

vzorkovani bitll (Bit-Strobe)

Kontrolka BUS-F (Cervena) pro indikaci stavu sbérnice
Kontrolka SYS-F

méni¢e MOVIMOT

7.6.1 Power-Up

Po zapnuti zafizeni se provede test vSech kontrolek. Pfitom se kontrolky LED rozsvécuiji

~N

SEVWVINI©)

v nasledujicim poradi:

Cervena) pro indikaci systémovych chyb modulu MFD nebo

1423712395

Cas Kontrolka Kontrolka Kontrolka LED BUS-F LED SYS-F
Mod/Net PIO BIO

0 ms zelena vyp vyp vyp vyp
250 ms cervena vyp vyp vyp vyp
500 ms vyp zelena vyp vyp vyp
750 ms vyp cervena vyp vyp vyp
1000 ms vyp vyp zelena vyp vyp
1250 ms vyp vyp c¢ervena vyp vyp
1500 ms vyp vyp vyp cervena vyp
1750 ms vyp vyp vyp vyp cervena
2000 ms vyp vyp vyp vyp vyp

Nasledné zafizeni testuje, zda jiz nebyla pfipojena stanice se stejnou adresou (DUP-
MAC-Check). Pokud dojde k nalezeni jiného prvku se stejnou adresou, zafizeni se
vypne a kontrolky Mod/Net, P1O a BIO sviti trvale ervené.
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Vyznam kontrolek LED (MFD)

©

7.6.2 Kontrolka Mod/Net (zeleno/¢ervena)

Funkce kontrolky Mod/Net (kontrolka stavu modulu/sité) je uréena ve specifikaci
sbérnice DeviceNet. V nasledujici tabulce je tato funkce popsana:

Stav LED Vyznam Odstranéni chyby
Neni zapnuto/ | vyp » Zafizeni je ve stavu off-line |+ Je pfivedeno napajeci napéti
off-line » Zarizeni provadi kontrolu pres konektor DeviceNet

duplicitni adresy DUP-MAC-

Check

» Zafrizeni je vypnuto
On-line blika +  Kontrola DUP-MAC-Check » Ugastnicka stanice musi byt
avoperaénim zelené byla Uspé&sné vykonana zarazena do prohledavaciho
rezimu (vtaktu = Nevytvorilo se zadné spojeni seznamu masteru
1s) k masteru a v masteru musi byt
* Neprovedenad, nespravna spusténa komunikace

nebo nelplna konfigurace
On-line, zelena * Bylo navazano on-line -
provozni rezim spojeni s masterem
a pripojena * Spojeni je aktivni

(Established State)
Mensi chyba blika * Polled I/0O nebo bitovy impulz |+  Zkontrolujte kabel DeviceNet
nebo timeout Cervené 1/0-Connection jsou ve stavu |« Zkontrolujte odezvu na
(Casovy limit) (v taktu timeout timeout; je-li nastavena
spojeni 1s) * Doslo k odstranitelné chybé odezva s chybovym stavem,

v zafizeni nebo musi se po odstranéni chyby

v sbérnicovém systému zafizeni resetovat
Kriticka chyba ¢ervena '+ DoSlo k neodstranitelné » Zkontrolujte kabel DeviceNet

nebo kriticka
chyba spojeni

7.6.3 Kontrolka PIO (zeleno/Cervend)

chybé

Sbérnice mimo provoz
(BusOff)

Test duplicitni adresy DUP-
MAC-Check zjistil chybu

Zkontrolujte adresu (MAC-ID)
- ma jiz jiné zafizeni stejnou
adresu?

Kontrolka PIO kontroluje spojeni vstupl a vystupl Polled (kanal procesnich dat).
Funkce je popsana v nasledujici tabulce:

Stav LED Vyznam
Kontrola blika » Zarizeni provadi kontrolu * Pokud prvek cca po
duplicitni zelené duplicitni adresy DUP-MAC- 2 s neopusti tento stav,
adresy DUP- (v taktu Check nebyly nalezeny zadné
MAC-Check 125 ms) dal8i prvky
» Je tfeba pfipojit nejméné
jednu dalSi ucastnickou
stanici DeviceNet
Neni zapnuto/ | vyp » Zafizeni je ve stavu off-line | » Tento typ spojeni nebyl
Off-line, ale » Zafizeni je vypnuto aktivovan
neprobiha * Spojeni musi byt zapnuto
kontrola v masteru
duplicitni
adresy DUP-
MAC-Check
On-line blika « Zafizeni je on-line » Aktualni ucastnické stanice
avoperaénim | zelené * Kontrola DUP-MAC-Check byla masterem
rezimu (v taktu byla uspésné vykonana rozpoznana, byl viak
1s) * Navazuje se spojeni PIO oCekavan jiny typ zafizeni
s masterem (Configuring * Provedte znovu konfiguraci
State) v masteru
* Neprovedenad, nespravna
nebo neulplna konfigurace
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Stav LED Vyznam
On-line, zelena * on-line -
provozni rezim * Bylo navazano spojeni PIO
a pripojena (Established State)
Mensi chyba blika * Doslo k odstranitelné chybé |« Zkontrolujte kabel
nebo timeout Cervené |+ Polled I/O Connection je ve DeviceNet
(Gasovy limit) (v taktu stavu timeout » Zkontrolujte reakci na
spojeni 1s) timeout (P831), je-li
nastavena odezva
s chybovym stavem, musi
se po odstranéni chyby
zafizeni resetovat
Kriticka chyba cervend |« Doslo k neodstranitelné » Zkontrolujte kabel
nebo kriticka chybé DeviceNet
chyba spojeni * Sbérnice mimo provoz » Zkontrolujte adresu (MAC-
(BusOff) ID) - ma jiz jiné zafizeni
» Test duplicitni adresy DUP- stejnou adresu?
MAC-Check zjistil chybu

7

@7

7.6.4 Kontrolka BIO (zeleno/Cervena)

Kontrolka BIO kontroluje spojeni pfi vzorkovani vst./vyst. bitl (Bit-Strobe 1/0) Funkce je
popsana v nasledujici tabulce:

Stav LED Vyznam Odstranéni chyby

Kontrola blika zelené < Zafizenivykonava kontrolu|« Neopusti-li G€astnicka

duplicitni adresy (v taktu duplicitni adresy DUP- stanice cca po 2 s tento

DUP-MAC-Check | 125 ms) MAC-Check stav, nebyly nalezeny zadné
dal$i ucastnické stanice.

» Je tfeba pfipojit nejméné

jednu dalSi ucastnickou
stanici DeviceNet

Neni zapnuto/ vyp » Zafizeni je ve stavu off-line/«  Tento typ spojeni nebyl

off-line ale » Zafrizeni je vypnuto aktivovan

neprobiha » Spojeni musi byt zapnuto

kontrola DUP- v masteru

MAC-Check

On-line blika zelené + Zafizeni je on-line » Aktualni stanice byla

a v operacnim
rezimu

(v taktu 1's)

Kontrola DUP-MAC-Check
byla Uspésné vykonana
Navazuje se spojeni BIO

s masterem (Configuring
State)

Neprovedena, nespravna
nebo neulplna konfigurace

masterem rozpoznana, byl
vS8ak oCekavan jiny typ
zafizeni.

Provedte znovu konfiguraci
v masteru

On-line, provozni zelena e on-line -
rezim a pripojena * Bylo navazano spojeni BIO
(Established State)
Mensi chyba blika » Doslo k odstranitelné »  Zkontrolujte kabel
nebo timeout Gervené chybé DeviceNet
spojeni (vtaktu 1s) < Bitovy impulz /O » Prekontrolujte reakci na

Connection je ve stavu
timeout

timeout (P831), pokud je
nastavena reakce s chybou,
pak je tfeba po odstranéni

chyby provést reset zafizeni

Kriticka chyba

cervena

Doslo k neodstranitelné

Zkontrolujte kabel

nebo kriticka chybé DeviceNet
chyba spojeni » Sbérnice mimo provoz * Zkontrolujte adresu (MAC-
(BusOff) ID) - ma jiz jiné zafizeni

Test duplicitni adresy DUP-

MAC-Check zjistil chybu

stejnou adresu?
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7.6.5 Kontrolka BUS-F (Cervena)
Kontrolka Bus-F indikuje fyzicky stav uzlu sbérnice. Funkce je popsana v nasledujici

tabulce:
Stav LED Vyznam Odstranéni chyby
Chybové vyp * pocet chyb sbérnice se -
aktivni stav pohybuje v normalnim
rozsahu.
Chybové blika » Zafizeni vykonava * Neni-li zapnuta zadna
pasivni stav Cervené kontrolu duplicitni adresy dalSi stanice, zapnéte jesté
(v taktu DUP-MAC-Check alespon jednu
125 ms) a nemuze posilat Zadné
zpravy, nebot’ na sbérnici
nejsou pfipojeny zadné
dal&i stanice
Chybové blika » Pocet fyzikalnich chyb * Vznikne-li tato chyba
pasivni stav Cervené sbérnice je pfili§ vysoky v pribéhu komunikace,

musi se zkontrolovat
kabelaz a zakonCovaci
odpory

Kontrola zapojeni,
zakoncovacich odpord,
prenosové rychlosti

a adresy (MAC-ID)

Na sbérnici se aktivné
nezapisuji zadné dalsi
chybové zpravy

(vtaktu1s) -

Sbérnice mimo | Cervena .

provoz (BusOff)

pocet fyzickych chyb .
sbérnice i pfes prepnuti
do rezimu Error-Passive-
State (chybové pasivni
stav) dale roste.

» Pristup ke sbérnici bude
vypnut.

7.6.6 Kontrolka SYS-F (Cervend)
Kontrolka SYS-F je u konfiguraci PD OPD + DI/DO a OPD + DI bez funkce.

LED Vyznam Odstranéni chyby
vyp * Normalni provozni stav MFD | -
a MOVIMOT®
blikne 1 x |« Provozni stav MFD OK, * Vyhodnotte Cislo ctgby ve stavovém slovu
MOVIMOT® hiasi chybu 1 fizeni MOVIMOT
* Prostfednictvim Fizeni (bit Reset v fidicim
slovu 1) resetujte MOVIMOT®
« Dalsi informace najdete v provoznim
navodu pohond MOVIMOT®
blikne2x |+ MOVIMOT® nereaguje na * Zkontrolujte pfepinace DIP S1/1 —S1/4 na
pozadované hodnoty méni&i MOVIMOT®
z masteru DeviceNet, nebot  + Nastavte adresu RS-485 na 1, aby doslo
procesni data PD nejsou k uvolnéni vystupnich dat procesu.
uvolnéna
sviti + Komunikaéni spojeni mezi « Zkontrolujte elektrické spojeni mezi MFD
MFD a MOVIMOT® je a MOVIMOT® (svorky RS+ a RS-)
naru$ené nebo prerusené
» Servisni spina¢ na « Zkontrolujte nastaveni servisniho spinace
pramyslovém distributoru je na prdmyslovém distributoru
v poloze OFF (VYP)

60

Kompaktni pfirucka — Rozhrani a pramyslové distributory DeviceNet/CANopen




Uvedeni do provozu se sbérnici DeviceNet (MFD + MQD) ('@

Chybové stavy (MFD) @

7.7  Chybové stavy (MFD)
7.71 Systémova chyba rozhrani MFD / chyba pohonu MOVIMOT®

Kdyz rozhrani MFD hlasi systémovou chybu (trvale sviti kontrolka LED "SYS-F"), je
komunikacni spojeni mezi rozhranim MFD a méni¢em MOVIMOT® prerusené. Tato
systémova chyba se ve stavovych slovech vstupnich dat procesu pieda jako chybovy
kdd 914 pres diagnosticky kanal do programovatelného fadi¢e (PLC). Jelikoz tato
systémova chyba zpravidla upozoriiuje na problémy se zapojenim nebo na
chybéjici 24V napajeni ménice MOVIMOT®, neni RESET pomoci fidiciho slova
mozny! Jakmile dojde k obnoveni komunikaéniho spojeni, chyba automaticky
zmizi. Zkontrolujte elektricky pfivod rozhrani MFD a pohonu MOVIMOT®. v pfipadé
systémové chyby se ve vstupnich datech procesu vraci pevné definovana bitova
kombinace, protoze zadné platné stavové informace od pohonu MOVIMOT® uz nejsou
k dispozici. Pro vyhodnoceni chyby v ramci fizeni je proto mozné pouzit pouze stavovy
bit 5 (porucha) a kod chyby. Veskeré dalsi informace jsou neplatné!

Vstupni slovo procesu Hexa- Vyznam
decimalni
hodnota
PI1: Stavové slovo 1 5B20},ex Chybovy kéd 91 (5Byey), bit 5 (porucha) = 1
Veskeré dalsi stavové informace jsou neplatné!
PI2: Skuteé¢na hodnota 00006y Informace je neplatna
proudu
PI3: Stavové slovo 2 002016 Bit 5 (porucha) = 1
Veskeré dalsi stavové informace jsou neplatné!
Vstupni byte digitalnich XXhex Vstupni informace z digitalnich vstup( jsou
vstupt nadale aktualizovany

Vstupni informace z digitalnich vstupu jsou nadale aktualizovany a proto je mozné je
v ramci fizeni nadale vyhodnocovat.

7.7.2 Timeout (Casovy limit) sbérnice DeviceNet

7.7.3 Diagnostika

Timeout spousti dopliikova karta rozhrani DeviceNet. Casovy limit nastavuje master
sbérnice po navazani spojeni. Ve specifikaci Device Net se v tomto pfipadé nehovofi
o Casovém limitu, ale o oCekavané propustnosti paketld (Expected Packet Rate).
Ocekavana propustnost paketli se z ¢asového limitu vypocita podle nasledujiciho
vzorce:

trimeout = 4 * tExpected_Packet_Rate

Expected Packet Rate je mozné nastavit pfes Connection Object Class (0x05), atribut
0x09. Rozsah hodnot je od 5 ms do 65535 ms, krok 5 ms (0 ms = vypnuto).

Pro provadéni diagnostiky sbérnice je mozné napf. pro fizeni Allen-Bradley pouzit
manager DeviceNet. Pak se pfi startu provadi kontrola, zda je mozné se vSemi
soucastmi komunikovat pres sbérnici.
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primyslové sbérnice.
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Vyznam kontrolek LED (MQD) @

7.8  Vyznam kontrolek LED (MQD)
Rozhrani DeviceNet MQD je vybaveno péti diagnostickymi kontrolkami LED:
+ Kontrolka "Mod/Net" (zeleno/€ervena) pro indikaci stavu modulu a sité

+ Kontrolka "PIO" (zeleno/Cervena) pro indikaci stavu vyzadaného (polled) vst./vyst.
spojeni

« Kontrolka "BIO" (griin / rot) (zeleno/Cervend) pro indikaci stavu vzorkovani vst./vyst.
bitd (Bit-Strobe 1/0)

+ Kontrolka "BUS-F" (€ervena) pro indikaci chyb sbérnice

* Kontrolka "SYS-F" (€ervena) pro indikaci chyb systému a provoznich stavl rozhrani
MQD

fJ \

NIl [
°

[
°
g

SEVVII©)

1425575691

7.8.1 Power-Up

Po zapnuti zafizeni se provede test vSech kontrolek. Pfitom se kontrolky LED rozsvécuiji
v nasledujicim pofadi:

Cas Kontrolka Kontrolka Kontrolka Kontrolka Kontrolka
Mod/Net PIO BIO BUS-F SYS-F

0 ms | zelena vyp vyp . vyp vyp
250 ms c¢ervena vyp vyp vyp vyp
500 ms vyp zelena vyp vyp vyp
750 ms . vyp cervena vyp . vyp vyp
1000 ms vyp vyp zelena vyp vyp
1250 ms vyp vyp cervena vyp vyp
1500 ms vyp vyp vyp cervena vyp
1750 ms vyp vyp vyp vyp c¢ervena
2000 ms . vyp vyp vyp . vyp vyp

Nasledné zafizeni testuje, zda jiz nebyla pfipojena stanice se stejnou adresou (DUP-
MAC-Check). Pokud dojde k nalezeni jiné stanice se stejnou adresou, zafizeni se
vypne a kontrolky Mod/Net, PIO a BIO sviti trvale Cervené.
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Vyznam kontrolek LED (MQD)

7.8.2 Kontrolka Mod/Net (zeleno/¢ervena)

Funkce kontrolky Mod/Net (kontrolka stavu modulu/sité) je uréena ve specifikaci
DeviceNet. V nasledujici tabulce je tato funkce popsana:

Stav LED

Neni zapnuto/  vyp
off-line

Vyznam

Zafizeni je ve stavu off-line
Zafizeni provadi kontrolu
duplicitni adresy DUP-MAC-
Check

Zafizeni je vypnuto

Odstranéni chyby

Je pfivedeno napajeci napéti
pres konektor DeviceNet

On-line blika +  Zafizeni je on-line anebylo |+ Ug&astnicka stanice musi byt
avoperaénim zelené navazano zadné spojeni zarazena do prohledavaciho
rezimu (v taktu * Kontrola DUP-MAC-Check seznamu masteru
1s) byla Uspésné vykonana a v masteru musi byt
* Nevytvofilo se zadné spojeni spusténa komunikace
k masteru
* Neprovedena (chybna) nebo
neuplna konfigurace
On-line, zelena * Bylo navazano on-line -
provozni rezim spojeni s masterem
a pripojena * Spojeni je aktivni

(Established State)

Mensi chyba blika
nebo timeout Gervené
(Gasovy limit) (v taktu
spojeni 1s)

Doslo k odstranitelné chybé
Timeout vyzadaného (polled)
vst./vyst. spojeni nebo/a
vzorkovani vst./vyst. bitl
(Bit-Strobe 1/0)

Doslo k odstranitelné chybé
v zafizeni

Zkontrolujte kabel DeviceNet
Prekontrolujte reakci na
timeout, pokud je nastavena
reakce s chybou, pak je tfeba
po odstranéni chyby provést
reset zafizeni

Kriticka chyba cervena
nebo kriticka
chyba spojeni

Doslo k neodstranitelné
chybé

Sbérnice mimo provoz
(BusOff)

Test duplicitni adresy DUP-
MAC-Check zjistil chybu

Zkontrolujte kabel DeviceNet
Zkontrolujte adresu (MAC-
ID) - ma jiz jiné zafizeni
stejnou adresu?

7.8.3 Kontrolka PIO (zeleno/€ervend)

Kontrolka PIO kontroluje spojeni vstupl a vystupld Polled (kanal procesnich dat).
Funkce je popsana v nasledujici tabulce.

Stav LED Vyznam Odstranéni chyby

Kontrola blika « Zarizeni vykonava kontrolu |+ Pokud prvek po 2 s neopusti
duplicitni adresy zelené duplicitni adresy DUP-MAC- tento stav, nebyly nalezeny
DUP-MAC- (v taktu Check zadné dalsi prvky

Check 125 ms) » Je tfeba pfipojit nejméné

Neni zapnuto/  vyp

Off-line, ale

neprobiha

kontrola

duplicitni adresy

DUP-MAC-

Check

On-line blika

avoperaénim zelené

rezimu (v taktu
1s)

Zarizeni je ve stavu off-line
Zafizeni je vypnuto

Zarizeni je on-line
Kontrola DUP-MAC-Check
byla uspésné vykonana
Navazuje se spojeni PIO

s masterem (Configuring
State)

Neprovedend, nespravna
nebo neuplna konfigurace

jednu dalSi u€astnickou
stanici DeviceNet

Tento typ spojeni nebyl
aktivovan

Spojeni musi byt zapnuto
vV masteru

Aktualni ucastnicka stanice
byla masterem rozpoznana,
byl vSak oCekavan jiny typ
zafizeni

Provedte znovu konfiguraci
v masteru
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C 29,

Stav LED Vyznam Odstranéni chyby
On-line, zelena * on-line -
provozni rezim * Bylo navazano spojeni PIO
a pripojena (Established State)
Mensi chyba blika * Doslo k odstranitelné chybé '+ Zkontrolujte kabel DeviceNet
nebo timeout Cervené ¢ Polled I/O Connection je ve |+ Zkontrolujte odezvu na
(¢asovy limit) (v taktu stavu timeout timeout (P831)
spojeni 1s) » Je-li nastavena odezva
s chybovym stavem, musi se
po odstranéni chyby zafizeni
resetovat
Critical Fault ¢ervena ¢ DosSlo k neodstranitelné »  Zkontrolujte kabel DeviceNet
nebo chybé * Zkontrolujte adresu (MAC-
Critical Link « Sbérnice mimo provoz ID) - ma jiz jiné zafizeni
Failure (BusOff) stejnou adresu?

Test duplicitni adresy DUP-
MAC-Check zjistil chybu

7.8.4 Kontrolka BIO (zeleno/€ervena)

Kontrolka BIO kontroluje spojeni pfi vzorkovani vst./vyst. bitll (Bit-Strobe 1/0) Funkce je
popsana v nasledujici tabulce.

Stav LED Vyznam Odstranéni chyby
Kontrola blika » Zafizenivykonava kontrolu | « Pokud prvek cca po
duplicitni zelené duplicitni adresy DUP- 2 s neopusti tento stav,
adresy DUP- (v taktu MAC-Check nebyly nalezeny zadné
MAC-Check 125 ms) dalSi uc¢astnické stanice
« Je tfeba pfipojit nejméné
jednu dalSi ucastnickou
stanici DeviceNet
Neni vyp » Zafizeni je ve stavu off-line | + Tento typ spojeni nebyl
zapnuto/off-line » Zafrizeni je vypnuto aktivovan
ale neprobiha * Spojeni musi byt zapnuto
kontrola DUP- v masteru
MAC-Check
On-line blika » Zafrizeni je on-line « Aktualni stanice byla
a v operaénim zelené + Kontrola DUP-MAC-Check masterem rozpoznana, byl
rezimu (v taktu byla Uspésné vykonana vS§ak ocekavan jiny typ
15s) * Navazuje se spojeni BIO zarizeni.
s masterem (Configuring * Provedte znovu
State) konfiguraci v masteru
* Neprovedena, nespravna
nebo nelplna konfigurace
On-line, zelena * on-line -
provozni rezim + Bylo navazano spojeni BIO
a pfipojena (Established State)
Minor Fault blika * Doslo k odstranitelné « Zkontrolujte kabel
nebo Cervené chybé DeviceNet
Connection (v taktu * Bitovy impulz I/0 * Zkontrolujte odezvu na
Timeout 15s) Connection je ve stavu timeout (P831) Pokud je
timeout nastavena chybova
reakce, musi se po
odstranéni chyby zafizeni
resetovat
Critical Fault Cervena * Doslo k neodstranitelné « Zkontrolujte kabel
nebo chybé DeviceNet
Critical Link * Sbérnice mimo provoz * Zkontrolujte adresu (MAC-
Failure (BusOff) ID) (ma jiné zafizeni
» Test duplicitni adresy DUP- stejnou adresu?)
MAC-Check zjistil chybu
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Vyznam kontrolek LED (MQD)

©

7.8.5 Kontrolka BUS-F (Cervenad)

Kontrolka Bus-F indikuje fyzicky stav uzlu sbérnice. Funkce je popsana v nasledujici

tabulce.
Stav LED Vyznam Odstranéni chyby
Error-Active- vyp * Pocet chyb sbérnice se -
State (chybové pohybuje v normalnim
aktivni stav) rozsahu (Error-Active-
State)
Test DUP-MAC | blika * Modul provadi test DUP- * Neni-li zapnuta zadna
Cervené MAC-Check, ale nem(ize dalSi stanice, zapnéte
(v taktu zasilat Zadné zpravy, jesté alesporn jednu
125 ms) protoze zadné dalsi
Ucastnické stanice nejsou
na sbérnici pfipojeny
(Error-Passive-State)
Error-Passive- | blika + Pocet fyzickych chyb + Pokud se tato chyba
State (chybové | cervené sbérnice je pfili§ vysoky. vyskytne pfi provozu (tj.
pasivni stav) (v taktu Na sbérnici se aktivné v pribéhu komunikace),
1s) nezapisuji zadné dalsi je tfeba pfekontrolovat
chybové zpravy (Error- zapojeni kabell
Passive-State) a zakoncovaci odpory
Bus-Off State Cervena * Bus-Off-State » Kontrola zapojeni,

» Pocet fyzickych chyb zakoncéovacich odpord,
sbérnice i pfes prepnuti do prenosoveé rychlosti
rezimu Error-Passive-State a adresy (MAC-ID)
(chybové pasivni stav)
dale roste. Pristup ke
sbérnici bude vypnut.

7.8.6 Kontrolka SYS-F (Cervend)

LED Vyznam Odstranéni chyby

vyp Normalni provozni stav -
Modul MQD komunikuje
s pfipojenymi pohony
MOVIMOT®

blika Modul MQD je v chybovém * Respektujte pfesné chybové reakce

rovhomérné stavu a tabulku chyb, které jsou uvedené
Ve stavovém okné softwaru v podrobné pfirucce v kapitole
MOVITOOLS® najdete "Tabulka chyb rozhrani pro
chybové hlaseni pramyslové sbérnice".

sviti Mezi rozhranim MQD « Zkontrolujte propojeni linky RS-485

a pfipojenymi pohony
MOVIMOT® neprobiha zadna
datova komunikace
Rozhrani MQD nebylo
nakonfigurovano, nebo
pfipojené pohony
MOVIMOT® neodpovidaji

mezi rozhranim MQD a pfipojenymi
pohony MOVIMOT® a napajeci
napéti pohonii MOVIMOT®
Zkontrolujte, zda adresy nastavené
na pohonech MOVIMOT® souhlasi
s adresami nastavenymi v programu
IPOS (pfikaz "MovcommDef")
Prekontrolujte, zda je program IPOS
spustén

Servisni spina€ na
primyslovém distributoru je
v poloze OFF (VYP)

Zkontrolujte nastaveni prepinace
udrzby na pramyslovém distributoru
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7.9.1

Chybové stavy (MQD) @

Chybové stavy (MQD)

Timeout primyslové sbérnice

Odpojeni masteru pramyslové sbérnice nebo preruseni kabelu sbérnice vede u rozhrani
MQD k prekroceni €asového limitu (timeout) pramyslové sbérnice. Pfipojené pohony
MOVIMOT® se zastavi zadanim "0" do viech vystupnich datovych slov. Kromé toho se
na "0" nastavi i digitalni vystupy.

Odpovida to napfiklad rychlému zastaveni v fidicim slove 1.

Pozor! Je-li pohon MOVIMOT® izen 3 procesnimi datovymi slovy, ve 3. datovém
slové se zada rampa s dobou 0 s!

Chyba"Timeout primyslové sbérnice" automaticky zmizi, tj. pohony MOVIMOT®
obdrzi z kontroléru hned po opétovném navazani sbérnicové komunikace
aktualni vystupni procesni data.

Tuto chybovou odezvu |ze parametrem P831 v pfikazovém interpretu (shell) softwaru
MOVITOOLS® vyradit.

7.9.2 Timeout RS-485

Nemuze-li rozhrani MQD komunikovat s jednim nebo vice pohony MOVIMOT® po lince
RS-485, indikuje se ve stavovém slové 1 chybovy kod 91 "Systémova chyba". Pfitom se
rozsviti kontrolka "SYS-F". Chyba se rovnéz pfenese pres diagnostické rozhrani.

Pohony MOVIMOT®, které neobdrzi 2adna data, se po uplynuti jedné sekundy zastavi.
Pfedpokladem je fungovani datové komunikace mezi rozhranim MQD a pohony
MOVIMOT® prostfednictvim pfikazG MOVCOMM. Pohony MOVIMOT®, které nadale
dostavaiji data, Ize dal fidit obvyklym zplsobem.

Timeout zmizi automaticky, tj. hned po obnoveni datové komunikace obdrzi dfive
nedostupny pohon MOVIMOT® aktualni procesni data.

7.9.3 Chyba zarizeni

Rozhrani prdmyslovych sbérnic MQD mohou rozpoznat fadu hardwarovych chyb. Po
zjisténi hardwarové chyby dojde k zablokovani zafizeni. Pfesné chybové reakce
a opatfeni pro odstranéni chyb naleznete v podrobné pfiru¢ce v kapitole "Tabulka chyb
rozhrani pro pramyslové sbérnice".

Hardwarova chyba zpUsobi, ze se ve vstupnich datech procesu ve stavovém slové 1
v8ech pohonu MOVIMOT® indikuje chyba 91. Kontrolka LED "SYS-F" na rozhrani MQD
pak rovhomérné blika.

Pfesny chybovy kéd Ize ziskat pfes diagnostické rozhrani v softwaru MOVITOOLS® ve
stavu rozhrani MQD. V programu IPOS Ize chybovy kéd Cist a zpracovavat pomoci
pfikazu "GETSYS".

7.9.4 Timeout (€asovy limit) sbérnice DeviceNet

Casovy limit nastavuje master sbérnice po navazani spojeni. Ve specifikaci Device Net
se v tomto pfipadé nehovofi o ¢asovém limitu, ale o oCekavané propustnosti paketd
(Expected Packet Rate). O¢ekavana propustnost paketll se z Easového limitu vypocita
podle nasledujiciho vzorce:

tTimeout =4 x tExpected_Packe’(_Ra’(e

Expected Packet Rate je mozné nastavit pfes Connection Object Class (0x05), atribut
0x09. Rozsah hodnot je od 5 ms do 65535 ms, krok 5 ms (0 ms = vypnuto).

Kompaktni pfirucka — Rozhrani a pramyslové distributory DeviceNet/CANopen
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8 Uvedeni do provozu se sbérnici CANopen

8.1  Postup pfi uvadéni do provozu

1. PFi praci srozhranim primyslové sbérnice nebo s primyslovym distributorem
bezpodminecné respektujte bezpecnostni predpisy a varovani uvedené v kapitole
"Dulezité pokyny pro uvedeni do provozu" (— str. 50).

2. Zkontrolujte spravné pfipojeni ménice MOVIMOT® a rozhrani sbérnice CANopen
(MFZ31, MFZ33, MFZ36, MFZ37 nebo MFZ38).

3. Prepinac DIP S1/1 ménice MOVIMOT® (viz provozni navod MOVIMOT®) prepnéte
do polohy "ON" (ZAP) (= adresa 1).

pasnn
1158400267

4. Odsroubujte Sroubovaci uzavér potenciometru f1 pro nastaveni pozadovanych
hodnot na méni¢i MOVIMOT®.

5. Na potenciometru pozadovanych hodnot f1 nastavte maximalni otacky.

T e A R >

TC) RS SO0 UV SRS S S 0 0 SO S

iy or o A
@ 10 Tt S B S S
v T T S e
Y e P e R PR S SO PR SRR R

0123456 7 8 9 10 [1]
1158517259

[11 Nastaveni potenciometru

6. NasSroubujte Sroubovaci uzavér potenciometru pozadovanych hodnot f1, s t€snénim.

UPOZORNENI
° + Stupen kryti uvadény v technickych udajich plati jen tehdy, kdyz jsou Sroubovaci
uzavéry potenciometru pozadovanych hodnot a diagnostického rozhrani X50
1 spravné nasroubovany.
* P¥i chybéjicim nebo nespravné namontovaném uzaviracim Sroubu muze dojit
k pogkozeni ménice MOVIMOT®.
oy 7. Nastavte minimalni frekvenci f,;;, pomoci piepinace f2.
Funkce Nastaveni
|o] Aretovana poloha 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
g Minimalni frekvence 2 5 7 10 12 15 | 20 25 | 30 35 | 40
fmin [HZ]
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Postup pfi uvadéni do provozu @

8. Kdyz se Casovani ramp nenastavi prostfednictvim Qr&myslové sbérnice (2 PD),
nastavte je spinacem t1 na ménici MOVIMOT®. Casovani ramp se vztahuje
k intervalu zmény pozadované hodnoty 50 Hz.

Funkce Nastaveni
Aretovana poloha 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Cas rampy t1 [s] 01 02 03 0507 1 2 3 5 7 10

9. Zkontrolujte, zda je na ménici MOVIMOT® uvolnén pozadovany smér otaceni.

Svorka R Svorka L Vyznam
aktivni aktivni * oba sméry otaceni jsou uvolnény
zl [CC
N [a'mf
aktivni ‘ neaktivni * je uvolnéno pouze otaceni vpravo
* zadani pozadovanych hodnot pro otaceni vlevo
vede k zastaveni pohonu
z| [CIC P
N [a'sl P}
neaktivni ‘ aktivni * je uvolnéno pouze otaceni vlevo
* zadani poZzadovanych hodnot pro otaceni vpravo
vede k zastaveni pohonu
zl |C|C
o ol
neaktivni ‘ neaktivni » zafizeni je zablokovano nebo byl pohon
zastaven
zl ICC
N o

10.Nastavte na rozhrani MFO adresu sbérnice CANopen.

11.P¥ipojte kabel sbérnice CANopen. Po pfipojeni napéti 24 V DC musi kontrolka SYS-F

zhasnout a kontrolka STATE blikat.

Kompaktni pfirucka — Rozhrani a pramyslové distributory DeviceNet/CANopen
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Uvedeni do provozu se sbérnici CANopen
Nastaveni adresy sbérnice CANopen

©

8.2 Nastaveni adresy sbérnice CANopen

S1

o
W~ 25x0=07
Whe 25x0=0
W 24x0=0
W~ 23x1=8 52
‘m 2x0=0
N 21x0=0
5 — 20x1=1
9

Adresa sbérnice CANopen se nastavuje pfepinaci DIP S1/1
az S1/7.

[1] rezervovano
[2] Adresa (nastaveno: adresa 9)

Vyrobni nastaveni: adresa 1

Platné adresy: 1 az 127
Pozor: Adresa modulu 0 neni platna adresa sbérnice
CANopen! Pokud je nastavena adresa 0, neni provoz
rozhrani mozny. Jako upozornéni na tuto chybu blikaji
soucasné kontrolky LED COMM, GUARD a STATE.
Informace o kontrolkach naleznete v kapitole "Vyznam
kontrolek LED (MFO)" (— str. 73).

1428324363

8.2.1 Zjisténi nastaveni prepinacu DIP pro libovolnou adresu

Nasledujici tabulka znazornuje na pfikladu adresy 9, jakym zpisobem se pro libovolnou
adresu sbérnice zjisti nastaveni pfepinact DIP.

Vypocet Zbytek Poloha prepinace DIP Vaha
9/2=4 1 DIP 1 = ON (ZAP) 1

4/2=2 0 DIP 2 = OFF (VYP) 2

2/2=1 0 DIP 3 = OFF (VYP) 4
12=0 1 DIP 4 = ON (ZAP) 8
0/2=0 0 DIP 5 = OFF (VYP) 16
0/2=0 0 DIP 6 = OFF (VYP) 32
0/2=0 0 DIP 7 = OFF (VYP) 64

8.3 Nastaveni prenosové rychlosti sbérnice CANopen
s2 PFenosova rychlost se nastavuje pomoci prepinacu DIP S2/1

a S2/2. Nasledujici tabulka znazorriuje, jakym zplsobem se
uréuje pfenosova rychlost na zakladé nastaveni prepinac

70

DIP.

[1] Pfenosova rychlost CANopen
Vyrobni nastaveni: 500 kBd

o 2T x1 =2

— [11 1428388491
S~ 2x0=0 }
Prenosova rychlost Hodnota DIP 1 DIP 2
125 kBd 0 OFF (VYP) OFF (VYP)
250 kBd 1 ON (ZAP) OFF (VYP)
500 kBd 2 OFF (VYP) ON (ZAP)
1 MBd 3 ON (ZAP) ON (ZAP)
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Nastaveni délky dat procesu a uvolnéni vstupu/vystupu (I1/0O-Enable) @

8

8.4 Nastaveni délky dat procesu a uvolnéni vstupu/vystupu (I/O-Enable)

Délka dat procesu se nastavuje pfepinaci DIP S2/3 a S2/4. Uvolnéni vstupl a vystupt
se provadi prepinatem DIP S2/5.

S2 [1] rezervovano, poloha = OFF (VYP)
Qjoo [2] uvolnéni vstupl/vystupt (I/O-Enable)
Vyrobni nastaveni: Enable (uvolnéni)
I~ >m [3] délka procesnich dat
Qj@ Vyrobni nastaveni: 3 PD

‘ | 1 =Enable [2]
W~ 2'x1=2
\m| m20x1=1}[3]
=3
N
0
S\

Nasledujici tabulka znazorfuje, jakym zplsobem se ur€uje stav uvolnéni vstupl
a vystupl na zakladé nastaveni pfepinacl DIP.

1428438539

Vstupy/vystupy (1/0) Hodnota DIP 5
zablokovano 0 OFF (VYP)
uvolnéno 1 ON (ZAP)

Nasledujici tabulka uvadi, jak se urCuje délka dat procesu nastavenim prepinacu DIP:

Délka procesnich dat Hodnota DIP 3 DIP 4

0 PD 0 OFF (VYP) OFF (VYP)
Nepfipustna konfigurace 1 ON (ZAP) OFF (VYP)
2 PD 2 OFF (VYP) ON (ZAP)
3PD 3 ON (ZAP) ON (ZAP)

8.5 Funkce prepina¢id DIP

8.5.1 Prenosova rychlost a konfigurace PD

Pfenosovou rychlost a konfiguraci dat procesu modulu je mozné nastavit
prostfednictvim bloku pfepinaci DIP S2.

S2

ij [1] rezervovano

[2] uvolnéni vstupl/vystupt (I/O-Enable)
Qj'\ [1] [3] délka procesnich dat
Qj“’ [4] pfenosova rychlost sbérnice CAN

W @

< o1
g

1
~ ‘Nz}w
S ks

1428707595
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Uvedeni do provozu se sbérnici CANopen
Funkce prepinacu DIP

Z toho pro rdzné varianty modulu MFO vyplyvaji nasledujici konfigurace PD.

Nastaveni Podporované Popis Délka dat [byte]
prepinace varianty MFO Vystupni Vstupni
DIP procesni data procesni data
2 PD yeechny varianty  gizeni MOVIMOT® 2 procesnimi datovymi slovy 4 4
3PD ysechny varianty  gizeni MOVIMOT® 3 procesnimi datovymi slovy 6 6
Z&dné fizeni MOVIMOT®, jen zpracovani
0 PD + DI/DO | MFO21/22 digitalnich vstupll a vystupu 1 1
fizeni MOVIMOT® 2 procesnimi datovymi slovy
2PD +DI/DO | MFO21/22 a zpracovani digitalnich vstupl a vystupl 5 5
fizeni MOVIMOT® 3 procesnimi datovymi
3 PD + DI/DO | MFO21/22 slovy a zpracovani digitalnich vstupt 7 7
a vystupt
0PD + DI MFO32 Zadné Fizeni MOVIMOT®, jen zpracovani 0 1
digitalnich vstupt
2 PD + DI MFO32 fizeni MOVIMOT® 2 procesnimi datovymi slovy 4 5
a zpracovani digitalnich vstupu
3PD + DI MFO32 fizeni MOVIMOT® 3 procesnimi datovymi slovy 6 7
a zpracovani digitalnich vstupu
Nastaveni Pfenosovou rychlost rozhrani je mozné nastavit pomoci nasledujici tabulky:
prenosovych - -
rychlosti Pfenosova Hodnota DIP 1 DIP 2
rychlost
125 kBd 0 OFF (VYP) OFF (VYP)
250 kBd 1 ON (ZAP) OFF (VYP)
500 kBd 2 OFF (VYP) ON (ZAP)
1 MBd 3 ON (ZAP) ON (ZAP)
Adresa Adresa se u rozhrani MFO nastavuje pfepinaci DIP S1.

S1

=z

[1] Platna adresa: 1-127

26
25
24
23 > 1]
22
21
20

1428810379

* Adresa modulu 0 neni platna adresa CANopen!

+ Pokud je nastavena adresa 0, neni provoz rozhrani mozny. Jako upozornéni na tuto
chybu blikaji sou€asné kontrolky LED COMM, GUARD a STATE. Dalsi informace
k tomuto tématu naleznete v nasledujici kapitole
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C 29,

Rozhrani sbérnice CANopen MFO ma 5 diagnostickych kontrolek LED.

+ Kontrolka COMM (zelend) pro indikaci pfenosu dat z uzlu a do uzlu

» Kontrolka GUARD (zelend) pro indikaci provozuschopnosti (lifetime)

+ Kontrolka STATE (zelend) pro indikaci stavu datového procesniho kanalu pfi

+ Kontrolka BUS-F (Cervend) pro indikaci stavu sbérnice

~N

SEVWVINI©)

8.6 Vyznam kontrolek LED (MFO)
vzorkovani bitll (Bit-Strobe)
* Kontrolka SYS-F
méni¢e MOVIMOT
p
@)
©
Q
8.6.1 COMM (zelena)

Kdyz rozhrani CANopen odeSle depeSi nebo pfijme depesi adresovanou rozhrani,

kontrolka COMM vzdy kratce blikne.

8.6.2 GUARD (zelena)

Cervena) pro indikaci systémovych chyb modulu MFO nebo

1428862731

Kontrolka GUARD indikuje provozuschopnost sbérnice CANopen (Lifetime).

LED

Vyznam

Odstranéni chyby

vyp

Sledovani ¢asového limitu
(timeout) rozhrani primyslové
sbérnice CANopen neni
aktivovano (objekt 0x100C =0 a/
nebo objekt 0x100D=0)

Toto je implicitni nastaveni po
zapnuti.

sviti

blika zelené
(v taktu 1 s)

Sledovani ¢asového limitu
(timeout) rozhrani primyslové
sbérnice CANopen je aktivovano
(objekt 0x100C#0 a objekt
0x100D#0).

Z masteru CANopen jiz nebyl pfijat
Zadny dalSi poZzadavek

Na rozhrani primyslové sbérnice
doslo k prekroceni ¢asoveého limitu
(timeout)

Kompaktni pfirucka — Rozhrani a pramyslové distributory DeviceNet/CANopen

» Prekontrolujte stav masteru

* Prekontrolujte Casovy limit
(timeout) nastaveny v masteru

» Zkontrolujte spojeni mezi
masterem a rozhranim MFO

» Prekontrolujte Casovani sbérnice
CAN Bus
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Uvedeni do provozu se sbérnici CANopen
Vyznam kontrolek LED (MFO)

©

8.6.3 STATE (zelend)

Kontrolka STATE indikuje aktualni stav NMT rozhrani prdmyslové sbérnice. Rozhrani

primyslové sbérnice podporuje minimalni

BOOTUP (zavedeni). Stavy jsou

"pfedprovozni", "provozni" a "zastaveno".
LED Stav Vyznam
blika predprovozni » Zarizeni je mozné pouze parametrizovat (pomoci SDO),
(v taktu procesni data (PDO) budou ignorovana.
1s) » Tento stav vznika automaticky po zapnuti.
sviti Operational » Zpracovavaji se PDO, SDO a sluzby NMT.
vyp Stopped » Zarizeni ignoruje veSkeré SDO a PDO.
» Zpracovavaji se pouze zpravy NMT.

8.6.4 Kontrolka BUS-F (Cervenad)

Kontrolka Bus-F indikuje fyzicky stav uzlu sbérnice. Funkce je popsana v nasledujici

tabulce.
LED Stav Vyznam Odstranéni chyby
vyp chybové aktivni | « pocet chyb sbérnice je -

stav v normalnim rozsahu.

blika chybové » Pocet fyzickych chyb sbérnice |+ Vznikne-li tato chyba
¢ervena pasivni stav je prili§ vysoky. v pribéhu komunikace,
(v taktu * Na sbérnici se aktivné je tfeba zkontrolovat
1s) nezapisuji zadné dalSi chybové kabelaz a zakonCovaci

zpravy odpory

¢ervena BusOff-State

pocet fyzickych chyb sbérnice Kontrola zapojeni,

i pres prepnuti do rezimu Error-
Passive-State (chybové pasivni
stav) dale roste.

Pristup ke sbérnici bude

zakonc¢ovacich odpord,
prenosoveé rychlosti
a adresy

8.6.5 SYS-F (Cervena)

vypnut.

Kontrolka SYS-F je u konfiguraci PD OPD + DI/DO a OPD + DI bez funkce.

LED

Vyznam

Odstranéni chyby

vyp

* Normalni provozni stav rozhrani
MFO a pohonu MOVIMOT®

blika
1x

*  Provozni stav rozhrani MFO OK,
pohon MOVIMOT® hiasi chybu

* Vyhodnotte Cislo ch(%/by ve stavovém slovu
1 Fizeni MOVIMOT

* Prostfednictvim Fizeni (bit Reset v Fidicim
slovu 1) resetujte MOVIMOT®

+ DalSi informace najdete v provoznim
navodu pohond MOVIMOT®

blika

«  Pohon MOVIMOT® nereaguije
na pozadované hodnoty
z masteru CANopen, nebot
procesni data PD nejsou
uvolnéna

+ Zkontrolujte pfepinace DIP S1/1 az S1/4
na méni¢i MOVIMOT®

» Nastavte adresu RS-485 na 1, aby byla
uvolnéna vystupni data PO.

sviti

* Komunika¢ni spojeni mezi MFO
a MOVIMOT® je narusené nebo
prerusené

» Zkontrolujte elektrické spojeni mezi MFO
a MOVIMOT® (svorky RS+ a RS-), viz
kap. "Elektricka instalace".

» Servisni spina¢ na primyslovém
distributoru je v poloze OFF
(VYP)

» Zkontrolujte nastaveni pfepinace udrzby
na pramyslovém distributoru

74
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8.7
8.71

Chybové stavy (MFO) @

Chybové stavy (MFO)
Systémové chyby rozhrani MFO, chyby pohoni MOVIMOT®

Hlasi-li rozhrani MFO systémovou chybu (trvale sviti kontrolka "SYS-F"), je
komunikacni spojeni mezi rozhranim MFO a méniCem MOVIMOT® prerusené. Tato
systémova chyba se ve stavovych slovech vstupnich dat procesu pfedéa jako chybovy
kdd 914 pres diagnosticky kanél do programovatelného fadi€e (PLC). Jelikoz tato
systémova chyba zpravidla upozoriiuje na problémy se zapojenim nebo na
chybéjici 24V napajeni ménice MOVIMOT®, neni RESET pomoci fidiciho slova
mozny! Jakmile dojde k obnoveni komunikaéniho spojeni, chyba automaticky
zmizi. Zkontrolujte elektrické propojeni rozhrani MFO a ménice MOVIMOT®. v pfipadé
systémové chyby se ve vstupnich datech procesu vraci pevné definovana bitova
kombinace, protoze zadné platné stavové informace od pohonu MOVIMOT® uz nejsou
k dispozici. Pro vyhodnoceni chyby v ramci fizeni je proto mozné pouzit pouze stavovy
bit 5 (porucha) a kod chyby. Veskeré dalsi informace jsou neplatné!

Vstupni slovo Hexa- Vyznam
procesu deci-

malni

hodnota

PI1: Stavové slovo 1 | 5B20;, Chybovy kéd 91 (5Bhex), bit 5 (porucha) = 1
Veskeré dalSi stavové informace jsou neplatné!

PlI2: Skute¢na 0000;,ex | Informace je neplatna
hodnota proudu

PI3: Stavové slovo 2 | 0020;,, | Bit 5 (porucha) = 1
Veskeré dalSi stavové informace jsou neplatné!

Vstupni byte XXhex Vstupni informace z digitalnich vstupt jsou nadale
digitalnich vstupu aktualizovany

Vstupni informace z digitalnich vstupl jsou nadale aktualizovany a proto je mozné je
v ramci fizeni nadale vyhodnocovat.

8.7.2 Timeout sbérnice CANopen

Sledovani jednotlivych rozhrani MFO masterem (Node-Guarding):

Pro sledovani komunikace zasila master cyklicky na pfislusna rozhrani objekt
NodeGuarding s nahozenym bitem RTR. Rozhrani v pfipadé pfipravenosti odpovi
pFislusSnym objektem Node-Guarding, ktery obsahuje informaci o aktualnim provoznim
stavu a pfepinaci bit. Pfepinaci bit méni svuj stav (0 / 1) s kazdou zpravou.

Master sbérnice pak na zakladé této odpovédi kontroluje, zda je dana ucastnicka
stanice stale funkéni. V pfipadé poruchy ma master moznost podle aplikace provést
odpovidajici opatfeni (napf. zastavit vSechny pohony).

Sledovani Node-Guarding je ve vSech provoznich stavech aktivni od prvniho pfijeti
udalosti "Node Event" z masteru. Aktivace objektu Node-guarding je signalizovana
trvalym svicenim kontrolky GUARD.

Kompaktni pfirucka — Rozhrani a pramyslové distributory DeviceNet/CANopen
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@ Chybové stavy (MFO)

Reakce rozhrani MFO pfi vypadku masteru NMT (Life-Guarding):
Sledovani je aktivni, kdyz life time factor # 0 a guard time # 0.

Kdyz je aktivované sledovani a v €asovém limitu (timeout) nepfijde od masteru zadna
udalost "Node Event", zablokuje rozhrani MFO pohon MOVIMOT®. Kromé& toho vysle
rozhrani po sbérnici CAN objekt EMERGENCY.

Casovy limit (timeout) (v ms) se pog&ita nasledovné:
life time factor (indexy 0x100C) x guard time (indexy 0x100D)

Casovy limit (timeout) krat$i nez 5 ms se neakceptuje, v platnosti zstava predchozi

hodnota.
UPOZORNENI
® Pfes diagnostické rozhrani mlze software MQVITOOLS® Casovy limit (timeout)
nastaveny z kontroléru Cist parametrem P819. Casovy limit vSak nelze softwarem
1 MOVITOOLS® ménit; to Ize jen z kontroléru objekty sbérnice CANopen 0x100C
a 0x100D.

8.7.3 Timeout prumyslové sbérnice

Odpojeni masteru pramyslové sbérnice nebo preruseni kabelu sbérnice vede u rozhrani
MFO k prekroCeni ¢asového limitu (timeout) primyslové sbérnice. Pfipojené pohony
MOVIMOT® se zastavi zadanim "0" do véech vystupnich datovych slov. Kromé toho se
na "0" nastavi i digitalni vystupy.

Odpovida to napfiklad rychlému zastaveni v fidicim slové 1. Pozor! Je-li pohon
MOVIMOT® fizen 3 procesnimi datovymi slovy, ve 3. datovém slové se zada rampa
s dobou 0 s!

Chyba "Timeout primyslové sbérnice” automaticky zmizi a pohony MOVIMOT®
obdrzi z kontroléru hned po opétovném navazani sbérnicové komunikace
aktualni vystupni procesni data.

Tuto chybovou odezvu Ize parametrem P831 v pfikazovém interpretu (shell) softwaru
MOVITOOLS® vyfadit.

8.7.4 Nouzovy objekt Emergency
Nouzovy objekt Emergency mohou vyvolat 3 udalosti.

1. Doslo k poruse pohonu MOVIMOT®. Tim se v fidicim slovu nahodi chybovy bit.
V takovém pfipadé se vysle nouzovy objekt Emergency s chybovym kédem "Device
specific" (chyba zafizeni) (OxFFFF).

2. Rozhrani detekovalo poruSeni kritéria pro Life-Guarding. V takovém pfipadé se
vySle nouzovy "Emergency-Objekt" s chybovym koédem "Life guard Error" (chyba
provozuschopnosti) (0x8130).

3. Na méni¢ MOVIMOT® se privadi jen napajeci napéti 24 V. Vysle se nouzovy objekt

Emergency s chybovym kédem "Mains Voltage" (sitové napéti) (0x3100).
Odstranéni chyby se signalizuje nouzovym objektem Emergency s chybovym kédem
"No Error" (zadna chyba) (0x0000).

S kazdym objektem Emergency se zaroven zasila stavové slovo. Jeho presna struktura
je uvedena v nasledujici tabulce:

Byte 0 \ Byte 1 Byte 2 Byte3 Byte4 Byte5 Byte6 Byte7 \
Emergency Error Error register Stavové slovo z
Obsah Kod (Object 0x1001) ~ © MOVIMOT® 0 0
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Prohlaseni o shodé

Prohlaseni o shodé EG EURODRIVE

900030010

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG 4 g
Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal B iy 2
prohlasuje na vlastni odpovédnost shodu nasledujicich vyrobku
Frekvenéni ménice konstrukéni rady MOVIMOT® D
pfipadné ve spojeni s tiifazovym motorem
podle
smérnice pro stroje 2006/42/EG 1)
smérnice pro nizka napéti 2006/95/EG
smérnice o elektromagnetické kompatibilit¢ 2004/108/EG 4)
pouzita harmonizovana norma: EN 13849-1:2008 5)

EN 61800-5-2: 2007 5)

EN 60034-1:2004

EN 61800-5-1:2007

EN 60664-1:2003

EN 61800-3:2007
1) Produkty jsou uréeny k montazi do stroji. Uvedeni do provozu neni pfipustné do té doby, dokud neni prokazano,

Ze stroje, do kterych se maji vyrobky namontovat, vyhovuji pozadavkim vy$e uvedené smérnice pro stroje.

4) Uvedené vyrobky nejsou ve smyslu smérnice o elektromagnetickém odruseni vyrobky provozovatelné samostatné.
Teprve po instalaci téchto vyrobkl do systému je mozné dany systém hodnotit z hlediska elektromagnetické
kompatibility. Hodnoceni bylo prokazano pro typické uspofadani zafizeni, ovSem nikoli pro jednotlivy vyrobek.

5) Veskeré bezpecnostné technické pozadavky uvedené v dokumentaci vyrobku (navod k obsluze, pfirucka)

je tfeba dodrzovat po celou dobu Zivotnosti vyrobku.

Bruchsal 20.11.09

Johann Soder
Misto Datum Technicky feditel a) b)

a) Osoba zmocnéna pro vystaveni tohoto prohlaseni jménem vyrobce
b) Osoba zmocnéna pro sestaveni technickych podkladu
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