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Wskazowki ogdlne
Zakres niniejszej dokumentacji

1 Wskazowki ogélne

1.1  Zakres niniejszej dokumentacji

Niniejsza dokumentacja zawiera ogoélne wskazowki bezpieczenstwa i wybér informac;ji
dotyczacych ztacz DeviceNet/CANopen i rozdzielaczy polowych.

* Nalezy pamietac o tym, Ze niniejsza dokumentacja nie moze zastgpi¢ petnej wersiji
podrecznika ani instrukcji obstugi.

* Przed rozpoczeciem eksploatacji ze ztagczami DeviceNet/CANopen i rozdzielaczami
polowymi nalezy przeczyta¢ szczegodtowy podrecznik oraz szczegoétows instrukcje
obstugi.

* Nalezy uwzglednia¢ i przestrzegac¢ informacji, zalecen i wskazéwek z petnej wers;ji
podrecznika i szczegbdtowej instrukcji obstugi. Jest to warunkiem bezawaryjnej pracy
ztacz DeviceNet/CANopen i rozdzielaczy polowych i uznania ewentualnych
roszczen z tytutu gwaranciji.

* Petna wersja podrecznika oraz instrukcji obstugi, jak rowniez pozostate
dokumentacje na temat zigcz DeviceNet/CANopen i rozdzielaczy polowych
dostepne sg na zataczonej ptycie CD lub DVD w formacie PDF.

* Petna dokumentacja techniczna SEW-EURODRIVE w formacie PDF do pobrania
znajduje na stronie internetowej SEW-EURODRIVE: www.sew-eurodrive.com.

1.2  Struktura wskazéwek bezpieczenstwa

Wskazéwki bezpieczenstwa niniejszej instrukcji obstugi wygladajg w nastepujacy
sposob:

Piktogram A StOWO SYGNALIZACYJNE!

Rodzaj zagrozenia i jego zrodio.

Mozliwe skutki zlekcewazenia.

>

» Czynnosci zapobiegajace zagrozeniu.

Piktogram Stowo Znaczenie Skutki nieprzestrzegania:
sygnalizacyjne

A y4\c]3{e¥43\||SMN Bezposrednie zagrozenie | Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata

Przyktad:

>

A OSTRZEZENIE! Mozliwa, niebezpieczna Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata

Ogolne zagrozenie sytuacja
i E UWAGA! Mozliwa, niebezpieczna Lekkie uszkodzenia ciata
; A sytuacja
Specyficzne
zagrozenie,
np.porazenie pradem
STOP! Mozliwe straty rzeczowe Uszkodzenie systemu napedowego lub

STOP jego otoczenia

WSKAZOWKA | Przydatna wskazéwka lub
rada.
Utatwia obstuge systemu
napedowego.

=3
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2.1

2.2

2.3

Wskazéwki bezpieczenstwa
Informacje ogodlne

Wskazowki bezpieczenstwa

Opisane ponizej zasadnicze wskazowki bezpieczenstwa stuzg zapobieganiu
uszkodzeniom ciata i szkodom materialnym. Uzytkownik powinien zapewni¢, aby
zasadnicze wskazowki bezpieczenstwa byly przestrzegane. Nalezy zapewnic, aby
osoby odpowiedzialne za instalacje i eksploatacje, jak rowniez personel pracujacy przy
urzadzeniu na wiasng odpowiedzialno$¢ zapoznaly sie z catg instrukcjg obstugi. W razie
niejasnosci lub w celu uzyskania dalszych informacji nalezy skonsultowac sie
z SEWEURODRIVE.

Informacje ogdlne

Nigdy nie wolno instalowa¢ ani uruchamia¢ produktéw uszkodzonych. Uszkodzenia
powinny by¢ bezzwtocznie zgtoszone firmie spedycyjne;.

Podczas pracy, napedy MOVIMOT® moga posiada¢ stosowne do ich stopnia ochrony
ostoniete elementy, na ktérych moze wystepowaé napiecie. Urzadzenia te mogg
réwniez posiadac¢ ruchome lub obracajgce sie czesci jak i gorgce powierzchnie.

W  przypadku niedopuszczalnego usuniecia wymaganej ostony, zastosowania
niezgodnego z instrukcja, btednej instalacji lub obstugi, istnieje zagrozenie powstania
ciezkich obrazen oraz szkdéd materialnych. Szczegotowe informacje przedstawione
zostaty w dokumentaciji.

Grupa docelowa

Wszystkie czynno$ci zwigzane z instalacjg, uruchomieniem, usuwaniem usterek oraz
z utrzymywaniem urzadzen w sprawnosci technicznej powinny by¢ przeprowadzane
przez wykwalifikowanych elektrykéw (przestrzega¢ IEC 60364 lub CENELEC HD
384 lub DIN VDE 0100 i IEC 60664 lub DIN VDE 0110 oraz krajowych przepiséw
dotyczacych zapobiegania wypadkom).

Wykwalifikowani  elektrycy, w odniesieniu do zasadniczych  wskazéwek
bezpieczenstwa, to osoby, ktoére poznaty techniki instalacji, montazu, uruchomienia i
eksploatacji danego urzgdzenia i posiadajg odpowiednie kwalifikacje pozwalajace na
wykonywanie tych czynnosci.

Wszelkie pozostate prace z zakresu transportu, magazynowania, eksploatacji i
ztomowania muszg by¢ przeprowadzane przez odpowiednio przeszkolone osoby.

Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Rozdzielacze polowe i ztacza fieldbus przeznaczone sg do instalacji przemystowych.
| spetniajg wymogi wszystkich obowigzujgcych norm i przepiséw, wraz z dyrektywg
niskonapieciowg 2006/95/WE.

Nalezy koniecznie przestrzegac¢ danych technicznych oraz danych odnoszacych sie do
warunkéw  zastosowania umieszczonych na tabliczce znamionowej oraz
w dokumentaciji.

Uruchomienie (podjecie pracy zgodnej z przeznaczeniem) jest tak dtugo niedozwolone,
dopdki nie zostanie stwierdzone, ze maszyna spetnia wytyczne EMC 2004/108/WE i
zachodzi zgodnos¢ wyrobu koncowego z wytycznymi dot. maszyn 2006/42/WE
(przestrzegac¢ EN 60204).

Falowniki MOVIMOT® spetniaja wymagania dyrektywy niskonapigciowej 2006/95/WE.
Normy zawarte w deklaracji zgodnosci zastosowane zostaty dla falownika MOVIMOT®.
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Wskazoéwki bezpieczenstwa
Transport, magazynowanie

2.31

Funkcje bezpieczenstwa

Rozdzielacze polowe, zlgcza fieldbus oraz falowniki MOVIMOT® nie mogaq realizowac
zadnych funkgji bezpieczenstwa, chyba ze taka mozliwo$¢ zostata wyraznie opisana i
dopuszczona.

W przypadku zastosowania falownikow MOVIMOT® w bezpiecznym zakresie pracy,
nalezy przestrzegac informacji zawartych w instrukcji uzupetniajacej "MOVIMOT® .. —
Funkcje bezpieczehstwa". Dla bezpiecznej eksploatacji moga byé uzywane wylgcznie
te komponenty, ktére SEW-EURODRIVE przeznaczyt w dostawie dla danej wersji!

2.3.2 Zastosowania dzwignicowe

2.4

2.5

2.6

Ustawienie

W przypadku wykorzystania falownikow MOVIMOT® do aplikacji dzwignicowych, nalezy
stosowaé sie do informacji o specjalnych konfiguracjach i ustawieniach dla tych
aplikacji, zawartych w instrukcji obstugi urzadzenia MOVIMOT®.

Falowniki MOVIMOT® nie mogq byé wykorzystywane do funkcji dzwignicowych jako
urzadzenie bezpieczenstwa.

Transport, magazynowanie

Nalezy przestrzega¢ wskazéwek dotyczacych transportu, magazynowania i
prawidtowego uzytkowania, a takze norm dla warunkéw klimatycznych zgodnie
z rozdziatem "Dane techniczne" w instrukcji obstugi. Wkrecane uchwyty transportowe
nalezy mocno dociggnaé¢. Przeznaczone sg one wytacznie do udzwigu masy napedu
MOVIMOT®. Nie wolno montowaé zadnego dodatkowego obcigzenia. W razie potrzeby,
stosowaé dodatkowe $rodki transportowe (np. prowadnice lin) o odpowiednich
wymiarach.

Ustawienie i chtodzenie urzadzenia powinno odbywac sie zgodnie z przepisami dla
poszczegolnej dokumentac;i.

Falowniki MOVIMOT® nalezy chronié¢ przed niedozwolonym obcigzeniem.

Jedli urzadzenie nie zostato wyraznie przewidziane do tego celu, zabronione sg
nastepujace zastosowania:

+ Zastosowanie w obszarach zagrozonych wybuchem.

+ Zastosowanie w otoczeniu ze szkodliwymi olejami, kwasami, gazami, oparami,
pytami, promieniowaniem, itd.

+ Stosowanie w obiektach niestacjonarnych, przy ktérych wystepujg silne drgania i
udary, zgodnie z dokumentacja.

Podtaczenie elektryczne

Podczas wykonywania prac przy falownikach MOVIMOT® pod napieciem nalezy
przestrzegaé obowigzujgcych krajowych przepiséw dotyczacych zapobiegania
wypadkom (np. BGV A3).

Instalacja elektryczna musi zosta¢ przeprowadzona zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami (np. w odniesieniu do przekroju przewoddw, zabezpieczen, potaczen
przewodoéw ochronnych). Pozostate wskazéwki zawarte sg w odpowiednich
dokumentacjach.
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Wskazéwki bezpieczenstwa
Bezpieczne odtaczenie

Wskazéwki dotyczace instalacji zgodnej z wytycznymi EMC dla ekranowania,
uziemienia, przyporzgadkowania filtréw i uktadania przewodéw umieszczone zostatly
w dokumentacji. Odpowiedzialno$¢ za przestrzeganie wartosci granicznych ustano-
wionych przez przepisy EMC spoczywa na producencie instalacji lub maszyny.

Srodki i urzadzenia ochronne musza odpowiadaé obowigzujacym przepisom (np.
EN 60204 lub EN 61800-5-1).

W celu zapewnienia prawidtowej izolacji przy napedach MOVIMOT®, przed
uruchomieniem nalezy przeprowadzi¢ kontrole napiecia zgodnie z EN 61800-5-1:2007,
rozdziat 5.2.3.2.

2.7 Bezpieczne odfgczenie

Falowniki MOVIMOT® spetniajg wymogi bezpiecznego rozdzielenia przytaczy mocy i
elektroniki zgodnie z normg EN 61800-5-1. Aby zagwarantowaé bezpieczne
rozdzielenie, wszystkie podtaczone obwody pragdowe powinny rowniez spetnia¢ wymogi
bezpiecznego rozdzielenia.

2.8 Eksploatacja

Instalacje, w ktérych zamontowane zostaty falownik MOVIMOT® powinny by¢, w razie
koniecznosci, wyposazone w dodatkowe urzadzenia nadzorujgce i zabezpieczajgce
zgodnie z obowigzujacymi przepisami bezpieczenstwa, np. ustawg o technicznych
srodkach roboczych, przepisami dot. zapobiegania wypadkom, itp. W przypadku
zastosowanh o podwyzszonym stopniu ryzyka moze by¢ konieczne uzycie dodatkowych
Srodkéw ochronnych.

Bezposrednio po odigczeniu falownika MOVIMOT®, rozdzielacza polowego (o ile
obecny) lub modutu magistrali (o ile obecny) od napiecia zasilajgcego nalezy, ze
wzgledu na ewentualnie natadowane kondensatory unikaé kontaktu z elementami
urzadzenia przewodzacymi napiecie oraz przytgczami przewoddéw. Po odigczeniu
napiecia zasilajacego nalezy odczeka¢ przynajmniej 1 minute.

W momencie przytozenia napiecia zasilajagcego do falownika MOVIMOT®, skrzynka
zaciskowa musi by¢ zamknieta, tzn.:

« falownik MOVIMOT® musi by¢ przykrecony.

» pokrywa skrzynki przytaczeniowej rozdzielacza polowego (o ile podtgczony) oraz
modut magistrali (o ile obecny) musza by¢ przykrecone.

» wtyczka kabla hybrydowego (o ile obecny) musi by¢ podigczona i dokrecona.

Uwaga: Wylacznik serwisowy rozdzielacza polowego (o ile obecny) roztacza od sieci
tylko podtaczony naped MOVIMOT® lub silnik. Po wigczeniu wytacznika serwisowego,
zaciski rozdzielacza polowego sa w dalszym ciggu podtaczone do napiecia sieciowego.

Zgasniecie diody LED i innych elementéw sygnalizujgcych nie jest Zzadnym
potwierdzeniem tego, Zze urzadzenie jest odtaczone od sieci i nie znajduje sie pod
napieciem.

Blokada mechaniczna lub funkcje bezpieczenstwa wtasciwe dla urzadzenia moga
spowodowac zatrzymanie silnika. Usuniecie przyczyny zakiécenia lub reset mogg
prowadzi¢ do samoczynnego uruchomienia sie napedu. Jesli w przypadku podtaczonej
do napedu maszyny, jest to niedopuszczalne z przyczyn bezpieczenstwa, to przed
usunieciem zaktdcenia nalezy najpierw odtgczy¢ urzgdzenie od sieci.

Uwaga Niebezpieczenstwo poparzenia: Temperatura powierzchni napedu MOVIMOT®
oraz powierzchni zewnetrznych opcji, np. radiatora rezystora hamujgcego, moze
przekroczy¢ w trakcie eksploatacji 60 °C!
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Oznaczenia typu
Oznaczenie typu ztgcz DeviceNet

3 Oznaczenia typu

3.1  Oznaczenie typu ztgcz DeviceNet
MFD 21 A/ Z21 A

I— Wariant

Modut przytaczeniowy:

Z11 =dla INTERBUS

Z21 = dla PROFIBUS

Z31 = dla DeviceNet i CANopen
Z61 = dla AS-Interface

Wariant

21=4x1/2x0 (podtaczenie poprzez zaciski)
22=4x1/2x0 (poditaczenie poprzez ztgcze wtykowe +

zaciski)
32=6x (podtaczenie poprzez ztacze wtykowe +
zaciski)
23 =4x1/2x0 (LWL-Rugged-Line, tylko dla INTERBUS)
33 =6xlI (LWL-Rugged-Line, tylko dla INTERBUS)
MFI.. = INTERBUS
MQl.. =INTERBUS z wbudowanym mikrosterowaniem

MFP.. =PROFIBUS

MQP.. =PROFIBUS z wbudowanym mikrosterowaniem
MFD.. = DeviceNet

MQD.. = DeviceNet z wbudowanym mikrosterowaniem
MFO.. = CANopen

MFK.. = AS-Interface

3.2 Oznaczenie typu ztacz CANopen
MFO 21 A/Z31A
I— Wariant

Modut przytaczeniowy:

Z11 =dla INTERBUS

Z21 = dla PROFIBUS

Z31 = dla DeviceNet i CANopen
Z61 = dla AS-Interface

Wariant

21=4x1/2x0 (podtaczenie poprzez zaciski)
22=4x1/2x0 (poditaczenie poprzez ztgcze wtykowe +

zaciski)
32=6x (podtaczenie poprzez ztacze wtykowe +
zaciski)
23 =4x1/2x0 (LWL-Rugged-Line, tylko dla INTERBUS)
33=6x (LWL-Rugged-Line, tylko dla INTERBUS)
MFIL.. = INTERBUS
MQIl.. =INTERBUS z wbudowanym mikrosterowaniem

MFP.. =PROFIBUS

MQP.. =PROFIBUS z wbudowanym mikrosterowaniem
MFD.. = DeviceNet

MQD.. = DeviceNet z wbudowanym mikrosterowaniem
MFO.. = CANopen

MFK.. = AS-Interface
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Oznaczenia typu

Oznaczenie typu rozdzielacza polowego DeviceNet

3.3 Oznaczenie typu rozdzielacza polowego DeviceNet

3.3.1  Przykiad MF../Z.3., MQ../Z.3.
MFD21A/Z33A

3.3.2 Przykitad MF../Z.6., MQ../Z.6.
MFD21A/Z36F/AF1

3.3.3 Przykiad MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z.7.

MFD22A/MM15C-503-00/Z37F 0

L

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza DeviceNet/CANopen, rozdzielacze polowe

Modut przytaczeniowy

Z13 =dla INTERBUS

Z23 =dla PROFIBUS

Z33 = dla DeviceNet i CANopen
Z63 = dla AS-Interface

Ztacze fieldbus
(patrz "Oznaczenie typu ztaczy DeviceNet")

Technika przytaczeniowa

AFO0 = Metryczne wprowadzenie przewodu

AF1 =z Micro-Style-Connector/wtyczka M12 dla
DeviceNet i CANopen

AF2 = Ztacze wtykowe M12 do PROFIBUS

AF3 = Ztgcze wtykowe M12 do PROFIBUS +
Ztacze wtykowe M12 do zasilania 24 V DC

AF6 = Ztacze wtykowe M12 do przytacza
AS-Interface

Modut przytaczeniowy

Z16 = dla INTERBUS

Z26 = dla PROFIBUS

Z36 = dla DeviceNet i CANopen
Z66 = dla AS-Interface

Ztacze fieldbus
(patrz "Oznaczenie typu ztaczy DeviceNet")

Rodzaj zasilania
0=L/1=A

Modut przytaczeniowy

Z17 = dla INTERBUS

Z27 = dla PROFIBUS

Z37 = dla DeviceNet i CANopen
267 = dla AS-Interface

Falownik MOVIMOT®

Ztacze fieldbus
(patrz "Oznaczenie typu ztaczy DeviceNet")




Oznaczenia typu 3

Oznaczenie typu rozdzielacza polowego CANopen

3.3.4 Przykiad MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8.
MFD22A/MM22C-503-00/Z38F 0/AF1

| Technika przylaczeniowa

AF0 = Metryczne wprowadzenie przewodu

AF1 = z Micro-Style-Connector/wtyczkg M12 dla
DeviceNet i CANopen

AF2 = Zigcze wtykowe M12 do PROFIBUS

AF3 = Zitgcze wtykowe M12 do PROFIBUS +
Ziacze wtykowe M12 do zasilania 24 V DC

AF6 = Zigcze wtykowe M12 do przytacza
AS-Interface

Rodzaj zasilania
0=X/1=A

Modut przytaczeniowy

Z18 = dla INTERBUS

Z28 = dla PROFIBUS

Z38 = dla DeviceNet i CANopen
Z68 = dla AS-Interface

Falownik MOVIMOT®

Ztacze fieldbus
(patrz "Oznaczenie typu ztgczy DeviceNet")

3.4 Oznaczenie typu rozdzielacza polowego CANopen

3.41 Przykiad MF../Z.3., MQ../Z.3.

MFO21A/Z33A

3.4.2 Przykiad MF../MM../2.7., MQ../MM../Z.7.
MFO22A/MM15C-503-00/Z37F 0

L

Modut przytaczeniowy

Z13 =dla INTERBUS

Z23 =dla PROFIBUS

Z33 = dla DeviceNet i CANopen
Z63 =dla AS-Interface

Ztacze fieldbus
(patrz "Oznaczenie typu ztaczy CANopen")

Rodzaj zasilania
0=L/1=A

Modut przytaczeniowy

Z17 = dla INTERBUS

Z27 = dla PROFIBUS

Z37 = dla DeviceNet i CANopen
Z67 = dla AS-Interface

Falownik MOVIMOT®

Ztacze fieldbus
(patrz "Oznaczenie typu ztagczy CANopen")

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza DeviceNet/CANopen, rozdzielacze polowe 11
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Oznaczenia typu

Oznaczenie typu rozdzielacza polowego CANopen

3.4.3 Przykiad MF../Z.6., MQ../Z.6.
MFO21A/Z36F/AF1

3.44 Przykiad MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8.

MFO22A/MM22C-503-00/Z38F 0/AF1

L

Technika przytaczeniowa

AF0 = Metryczne wprowadzenie przewodu

AF1 =z Micro-Style-Connector/wtyczka M12 dla
DeviceNet i CANopen

AF2 = Zigcze wtykowe M12 do PROFIBUS

AF3 = Ztgcze wtykowe M12 do PROFIBUS +
Ztacze wtykowe M12 do zasilania 24 V DC

AF6 = Ztgcze wtykowe M12 do przytgcza
AS-Interface

Modut przytaczeniowy

Z16 = dla INTERBUS

Z26 = dla PROFIBUS

Z36 = dla DeviceNet i CANopen
Z66 = dla AS-Interface

Ztacze fieldbus
(patrz "Oznaczenie typu ztaczy CANopen")

Technika przytaczeniowa

AF0 = Metryczne wprowadzenie przewodu

AF1 = z Micro-Style-Connector/wtyczkg M12 dla
DeviceNet i CANopen

AF2 = Zigcze wtykowe M12 do PROFIBUS

AF3 = Zigcze wtykowe M12 do PROFIBUS +
Ztacze wtykowe M12 do zasilania 24 V DC

AF6 = Zigcze wtykowe M12 do
przytacza AS-Interface

Rodzaj zasilania
0=XL/1=A
Modut przytaczeniowy

Z18 = dla INTERBUS

Z28 = dla PROFIBUS

Z38 = dla DeviceNet i CANopen
Z68 = dla AS-Interface

Falownik MOVIMOT®

Ztacze fieldbus
(patrz "Oznaczenie typu ztaczy CANopen")
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Przepisy instalacyjne

4 Instalacja mechaniczna

4.1  Przepisy instalacyjne

1

WSKAZOWKA

Przy dostawie rozdzielaczy polowych zlgcze wtykowe wyjscia silnika (przewoéd
hybrydowy) zaopatrzone jest w zabezpieczenie transportowe.

Gwarantuje ono tylko klase ochronng IP40. W celu uzyskania wyspecyfikowanej klasy
ochronnej nalezy zdjg¢ zabezpieczenie transportowe natozy¢ odpowiednig dodatkowg
czesé wtyczki i przykrecic ja.

4.1.1 Montaz

Rozdzielacze polowe mogg byé montowane wytgcznie na réwnej, pozbawionej
wstrzgséw i odpornej na skrecania konstrukcji spodniej.

Do zamocowania rozdzielacza polowego MFZ.3 nalezy uzy¢ srub o srednicy M5
z odpowiednimi podktadkami. Dokreci¢ Sruby odpowiednim kluczem dynamo-
metrycznym (dopuszczalny moment dociggajacy 2,8 — 3,1 Nm (25 — 27 Ib.in)).

Do zamocowania rozdzielacza polowego MFZ.6, MFZ.7 lub MFZ.8 nalezy uzy¢ srub o
wielkosci M6 z odpowiednimi podktadkami. Dokreci¢ $ruby odpowiednim kluczem
dynamometrycznym (dopuszczalny moment dociagajacy 3,1 — 3,5 Nm (27 — 31 Ib.in)).

4.1.2 Ustawienie silnika w pomieszczeniach wilgotnych lub na zewnatrz

Zastosowac pasujgce dtawiki kablowe (w razie potrzeby uzy¢ ksztattki redukcyjne).

Nieuzywane wloty przewodow i gniazda przytgczeniowe M12 zamkng¢ szczelnie za
pomoca zaslepek gwintowanych.

W razie wlotu przewodu z boku nalezy utozy¢ przewdd z petlg odciekowa.

Przed ponownym montazem ziacza fieldbus / pokrywy skrzynki przytaczeniowej
nalezy sprawdzi¢ powierzchnie uszczelniajgce i w razie potrzeby oczyscic.

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza DeviceNet/CANopen, rozdzielacze polowe
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4 Instalacja mechaniczna
Ztacza fieldbus MF.. / MQ..

4.2 Ziacza fieldbus MF.. / MQ..
Zigcza fieldbus MF.. / MQ.. moga by¢ montowane w nastepujacy sposob:
* Montaz na skrzynce przytaczeniowej MOVIMOT®
* Montaz polowy

4.21 Montaz na skrzynce przytaczeniowej MOVIMOT®

1. Wylamac punkty do wybicia na dolnej czesci MFZ od srodka, jak przedstawiono na
ponizszej ilustraciji:

1138656139

WSKAZOWKA

Ostre krawedzi powstate w wyniku przebicia [1] nalezy spitowac¢ i wygtadzié¢!

14 Podrecznik kompaktowy — Ztgcza DeviceNet/CANopen, rozdzielacze polowe




Instalacja mechaniczna 4
Ztacza fieldbus MF.. / MQ..

2. Zamontowa¢ zigcze fieldbus zgodnie =z ponizszg ilustracja na skrzynce
przytaczeniowej MOVIMOT®:

1138663947

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza DeviceNet/CANopen, rozdzielacze polowe 15




Instalacja mechaniczna
Ztacza fieldbus MF.. / MQ..

Y,

4.2.2 Montaz polowy

Ponizsza ilustracja przedstawia montaz ztacza fieldbus MF../MQ..:

1138749323

[1] Dtugos¢ $rub min. 40 mm

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza DeviceNet/CANopen, rozdzielacze polowe
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Instalacja mechaniczna
Rozdzielacz polowy

4.3 Rozdzielacz polowy
4.3.1 Montaz rozdzielacza polowego MF../Z.3., MQ../Z.3.
Ponizsza ilustracja przedstawia wymiary montazowe rozdzielacza polowego ..Z.3.:

1138759307

4.3.2 Montaz rozdzielacza polowego MF../Z.6., MQ../Z.6.
Ponizsza ilustracja przedstawia wymiary montazowe rozdzielacza polowego ..Z.6.:

1138795019

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza DeviceNet/CANopen, rozdzielacze polowe
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Instalacja mechaniczna
Rozdzielacz polowy

4.3.3 Montaz rozdzielaczy polowych MF.../MM../Z.7., MQ.../MM../Z.7.
Ponizsza ilustracja przedstawia wymiary montazowe rozdzielacza polowego ..Z.7.:

1138831499

4.3.4 Montaz rozdzielaczy polowych MF.../MM../Z.8., MQ.../MM../Z.8. (wielko$¢ 1)

Ponizsza ilustracja przedstawia wymiary montazowe rozdzielacza polowego ..Z.8.
(wielkos¢ 1):

1138843147

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza DeviceNet/CANopen, rozdzielacze polowe




Instalacja mechaniczna
Rozdzielacz polowy

4.3.5 Montaz rozdzielaczy polowych MF.../MM../Z.8., MQ.../MM../Z.8. (wielkos$¢ 2)

Ponizsza ilustracja przedstawia wymiary montazowe rozdzielacza polowego ..Z.8.
(wielkos$¢ 2):

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza DeviceNet/CANopen, rozdzielacze polowe

1138856203
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Instalacja elektryczna
Planowanie instalacji zgodnej z wymogami EMC

5 Instalacja elektryczna
5.1  Planowanie instalacji zgodnej z wymogami EMC

5.1.1 Wskazowki dotyczace rozmieszczenia i utozenia podzespotow instalacyjnych

Wiasciwy dobdr przewoddw, odpowiednie uziemienie oraz wyréwnanie potencjatu
sg decydujacymi czynnikami, umozliwiajacymi skuteczng instalacje napedow
decentralnych.

Nalezy zasadniczo przestrzegaé stosownych norm. Dodatkowo nalezy zwrdcié
szczegdblng uwage na ponizsze punkty:

*  Wyréwnanie potencjatow

— Niezaleznie od uziemienia gtéwnego (przytacze przewodu ochronnego) nalezy
zadba¢ o niskoomowe wyrdwnanie potencjatu, odpowiednie dla wysokich
czestotliwosci (patrz réwniez VDE 0113 lub VDE 0100 czes$¢ 540), np. poprzez

— ptaski styk metalowych czesci instalaciji
— zastosowanie ptaskich tasm (przewody do wysokich czestotliwosci)

1138895627

— Ekran przewoddéw do przesylu danych nie moze byé wykorzystywany do
wyréwnania potencjatu.

* Przewody do przesylu danych i zasilanie 24 V

— Nalezy je uktadaé oddzielnie od przewoddéw powodujgcych zaktdcenia (np.
przewodow sterujgcych zawory magnetyczne, przewodow silnikowych)

* Rozdzielacz polowy
— W celu wykonania potaczenia pomiedzy rozdzielaczem polowym a silnikiem,

SEW-EURODRIVE zaleca uzy¢ przeznaczonego specjalne do tego celu,
prefabrykowanego przewodu hybrydowego SEW.

S R R e e
LR R RIRIRRIZ
g selelel

1138899339

« Difawiki kablowe

— Nalezy dobra¢ diawik ze stykiem ekranu o duzej powierzchni (przestrzegaé
wskazoéwek dotyczacych doboru i wtasciwego montazu dtawikéw kablowych)

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza DeviceNet/CANopen, rozdzielacze polowe




Instalacja elektryczna
Planowanie instalacji zgodnej z wymogami EMC

* Ekran przewodu

Ekran przewodu powinien posiada¢ dobre wtasciwosci EMC (wysokie ttumienie
ekranujace),

powinien on petni¢ funkcje zabezpieczenia mechanicznego kabla oraz jego
ekranowania,

powinien by¢ podtgczony na koncach przewodu ptaskimi stykiem z metalowg
obudowg urzadzenia (poprzez metalowe dtawiki kablowe w wersji EMC)
(przestrzegac wskazéwek dotyczacych doboru i wtasciwego montazu dtawikow
kablowych)

+ Dalsze informacje znajduja sie w publikacji SEW "Praktyka w technice
napedowej — EMC w technice napedowej"

5.1.2 Przyktad podtaczenia ztacza fieldbus MF.. / MQ.. i MOVIMOT®

W przypadku oddzielnego montazu ztgcza fieldbus MF.. / MQ.. i MOVIMOT® potaczenie
RS-485 nalezy wykonaé w nastepujacy sposéb:

* w przypadku wspdélnego prowadzenia z zasilaniem 24 V DC

zastosowac ekranowane przewody

Ekran przytozy¢ w obu urzadzeniach poprzez metalowe dtawiki kablowe w wersji
EMC do obudowy (przestrzegaé wskazéwek dotyczgcych wtasciwego montazu
dtawikéw kablowych w wersji EMC, zawartych w niniejszym rozdziale)

Zyty skreci¢ parami (patrz ponizsza ilustracja)

RS+ i 4 A RS+

RS- B ———anp
= o 24V - - 24v
L T GND i ™ RS-

1138904075

» bez wspodlnego prowadzenia z zasilaniem 24 V DC:

Jesli urzadzenie MOVIMOT® zasilane jest z oddzielnego zrédta 24 V DC, wowczas
nalezy wykonaé potgczenie RS485 w nastepujacy sposob:

zastosowaé ekranowane przewody

Ekran przytozy¢ w obu urzadzeniach poprzez metalowe dfawiki kablowe w wersiji
EMC do obudowy (przestrzega¢ wskazowek dotyczacych wtasciwego doboru i
montazu dtawikéw kablowych w wersji EMC, zawartych w niniejszym rozdziale)

zasadniczo nalezy poprowadzi¢ potencjat odniesienia GND ze ztgczem RS-485
Zyty skrecane (patrz ponizsza ilustracja)

RS+

GND

1138973579

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza DeviceNet/CANopen, rozdzielacze polowe
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Instalacja elektryczna
Przepisy dotyczace instalacji ztacz fieldbus, rozdzielaczy polowych

5.2 Przepisy dotyczace instalacji ztacz fieldbus, rozdzielaczy polowych

5.21 Podlaczanie przewodéw sieciowych

Napiecie i czestotliwo$s¢ znamionowa falownika MOVIMOT® muszg by¢ zgodne
z danymi dla sieci zasilania.

Wybra¢ przekréj kabla zgodnie z wartoscig pradu wejsciowego lgee dla mocy
znamionowej; (patrz "Dane techniczne" w instrukcji obstugi).

Zabezpieczenie przewodéw zainstalowaé na poczatku przewodu sieciowego za
odgatezieniem szyny zbiorczej. Stosowaé bezpieczniki typu D, DO, NH lub wytgcznik
zabezpieczenia przewodéw. Wielkos¢ zabezpieczenia powinna by¢ odpowiednia do
przekroju kabla.

Niedopuszczalne jest zastosowanie konwencjonalnego wytgcznika réznicowo-
pradowego jako zabezpieczenia. Uniwersalne wylgczniki réznicowo-pradowe
("typ B") sg dozwolone jako urzgdzenie zabezpieczajgce. Podczas normalnej pracy
napedow MOVIMOT® moga wystepowac prady uptywowe do > 3,5 mA.

Zgodnie z EN 50178 konieczne jest drugie potaczenie PE (min. o przekroju przewodu
sieciowego) réwnolegte do przewodu ochronnego, realizowane poprzez oddzielnie
punkty przytaczeniowe. Mogg wystepowac robocze prady uptywowe > 3,5 mA.

Do przetagczania napedow MOVIMOT® nalezy zastosowaé ochronne styki
przetgczajace kategorii uzytkowej AC-3 wedtug IEC 158.

SEW-EURODRIVE zaleca, aby w sieciach napieciowych o nieuziemionym punkcie
zerowym (sieci IT) stosowac¢ czujnik izolacji z pomiarem kodu impulsowego. W ten
sposob unika sie blednego zatgczania sie czujnika izolacyjnego wskutek
wystepowania pojemnosci doziemnych falownika.

5.2.2 Wskazowki do przylaczenia PE i/lub wyréwnania potencjatéw

A ZAGROZENIE!

Nieprawidiowe podtaczenie PE.
Smier¢, ciezkie uszkodzenie ciata lub straty rzeczowe na skutek porazenia pradem.
+ Podczas wykonywania przytagcza PE nalezy przestrzega¢ nastepujacych

wskazoéwek:

Dopuszczalny moment dociggajacy dla dtawikéw kablowych wynosi od 2,0 — 2,4 Nm.

Montaz niedopuszczalny

323042443

Zalecenie: Montaz z rozwidlong koncowka kablowa |Montaz z pelnym kablem przytaczeniowym
Dopuszczalny dla wszystkich przekrojéow Dopuszczalny do maksymalnie 2,5 mm

M5

&
<
T

.4'

323034251 323038347
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Przepisy dotyczace instalacji ztacz fieldbus, rozdzielaczy polowych

5.2.3 Dopuszczalny przekroj przytacza i obcigzalnos¢ pradowa zaciskéw

Zaciski silnopradowe X1, Zaciski sterujace X20

X21 (zaciski Srubowe) (zaciski sprezynowe)
Przekroéj przytacza (mm?) 0,2 mm? — 4 mm? 0,08 mm? — 2,5 mm?
Przekréj przytacza (AWG) AWG 24 — AWG 10 AWG 28 - AWG 12
Obciazalnos¢ pradowa 32 A maksymalny prad ciagty = 12 A maksymalny prad ciggly

Dopuszczalny moment dociggajacy dla zaciskéw mocy wynosi 0,6 Nm (5 Ib.in).
5.2.4 Wykonanie dalszego obwodu napiecia zasilajacego 24 V DC w przypadku nosnika modutu
MFZ.1

+ W strefie przytaczy zasilania 24 V DC znajdujg sie 2 sruby M4 x 12. Te Sruby mogq
by¢ wykorzystane do wykonania dalszego obwodu napiecia zasilajgcego 24 V DC.

1140831499
* Obcigzalno$¢ pragdowa $rub przytaczeniowych wynosi 16 A.

+ Dopuszczalny moment dociggajacy nakretek szesciokatnych srub przytgczeniowych
wynosi 1,2 Nm (11 Ib.in) £ 20 %.

5.2.5 Dodatkowe mozliwosci podigczenia w przypadku rozdzielaczy polowych MFZ.6, MFZ.7 i MFZ.8

+ W strefie przytaczy zasilania 24 V DC znajduje sie blok zaciskowy X29 z 2 srubami
M4 x 12 oraz zaciskiem wtykowym X40.

&

1=
0 2vew X29 S

Safety Power PE 1 2

1141387787

» Blok zaciskowy X29 moze byé wykorzystany zamiast zacisku X20 (patrz rozdziat
"Budowa urzadzenia" w instrukcji obstugi) do wykonania dalszego obwodu napiecia

zasilajgcego 24 V DC. Obie $ruby potgczone sg wewnetrznie z przylgczem 24 V na
zacisku X20.

Funkcje zaciskéw

Nr Nazwa | Funkcja

X29 1,24V Napiecie zasilajgce 24 V dla elektroniki modutu i czujnikéw
(8ruby, zmostkowane z zaciskiem X20/11)

2 GND Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikow
(8ruby, zmostkowane z zaciskiem X20/13)

+  Witykowy zacisk X40 (Safety Power) przeznaczony jest do zewnetrznego zasilania
24V DC falownika MOVIMOT® poprzez urzadzenie do wytgczania bezpieczenstwa.

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza DeviceNet/CANopen, rozdzielacze polowe
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Dzieki temu naped MOVIMOT®  moze by¢ uzytkowany jako urzadzenie
bezpieczenstwa. Informacje na ten temat zawarte sa w podreczniku "MOVIMOT®
MM..D Funkcje bezpieczenstwa" dla podanych napedéw MOVIMOT®.

Funkcje zaciskow
Nr Nazwa | Funkcja

X40 124V Napiecie zasilajgce 24 V dla MOVIMOT® do wytgczania za pomocg
urzadzenia bezpieczenstwa

2 GND Potencjat odniesienia 0V24 dla MOVIMOT® do wytgczania za pomocg
urzadzenia bezpieczenstwa

X29/1 zmostkowany jest fabrycznie z X40/1 a X29/2 z X40/2, tak, aby falownik
MOVIMOT® zasilany byt tym samym napieciem 24 VV DC co zlacze fieldbus.

Wartosci wytyczne dla $rub wynosza:

— Obcigzalnos¢ pradowa: 16 A

— dopuszczalny moment dociggajacy dla nakretek szesciokatnych: 1,2 Nm
(11 Ib.in) £ 20 %.

Wartosci wytyczne dla zaciskow gwintowanych X40:

— Obcigzalnos¢ pradowa: 10 A

— Przekrdj przytacza: 0,25 mm? — 2,5 mm?2 (AWG24 — AWG12)

— Dopuszczalny moment dociggajacy: 0,6 Nm (5 Ib.in)

5.2.6 Sprawdzenie okablowania

Po sprawdzeniu
okablowania

Przed pierwszym przytaczeniem napiecia zasilajacego nalezy przeprowadzi¢ kontrole
stanu okablowania, aby unikngé obrazen oséb i uszkodzenia instalacji i urzadzenh
w wyniku nieprawidtowego okablowania.

Odtaczy¢ wszystkie ztacza fieldbus od modutu przytagczeniowego

Odftaczy¢é wszystkie falownik MOVIMOT® od modutu przytaczeniowego (tylko
w przypadku MFZ.7, MFZ.8)

Odiaczy¢ wszystkie ztacza wtykowe odgatezien silnika (przewdd hybrydowy) od
rozdzielacza polowego

Przeprowadzi¢ kontrole izolacji okablowania zgodnie z obowigzujgcymi normami
krajowymi.

Sprawdzi¢ uziemienie

Sprawdzic¢ izolacje pomiedzy przewodem sieciowym a przewodem 24 V DC
Sprawdzi¢ izolacje pomiedzy przewodem sieciowym a przewodem komunikacyjnym
Sprawdzi¢ bieguny przewodu 24 V DC

Sprawdzi¢ bieguny przewodu komunikacyjnego

Sprawdzi¢ kolejnos¢ faz

Zadbac¢ o wyréwnanie potencjatu pomiedzy ztgczami fieldbus

Natozy¢ i przykreci¢ odgatezienia silnika (przewdd hybrydowy)
Natozy¢ i przykreci¢ wszystkie ztacza fieldbus

Natozy¢ i przykreci¢ wszystkie falowniki MOVIMOT® do modutu przytaczeniowego
(tylko w przypadku MFZ.7, MFZ.8)

Zamontowac wszystkie pokrywy skrzynek przytgczeniowych
Uszczelni¢ nieuzywane potagczenia wtykowe

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza DeviceNet/CANopen, rozdzielacze polowe




Instalacja elektryczna
Przepisy dotyczace instalacji ztacz fieldbus, rozdzielaczy polowych

5.2.7 Metalowe dtawiki kablowe w wersji EMC

Dostarczane przez firme SEW metalowe dtawiki kablowe w wersji EMC powinny zosta¢
zamontowane w nastepujacy sposob:

1141408395

Uwaga: Nalezy obciaé¢, a nie zawija¢ folie izolacyjna [1]!

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza DeviceNet/CANopen, rozdzielacze polowe
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5.3 Podfaczenie z DeviceNet

5.3.1 Mozliwosci podiaczenia DeviceNet

Ztacza fieldbus MFD/MQD moga by¢ podiaczane poprzez Multiport lub wtyk T.
Usuniecie potgczenia do MFD/MQD, nie wptynie na pozostate urzadzenia abonenckie,
a magistrala bedzie dalej aktywna.

[ ]

MFD/MQD MFD/MQD MFD/MQD

= SiW [® = S5W [® A~ oW [

MFD/MQD MFD/MQD

(2] (2]
(1
1410878347
[11 Terminator magistrali 120 Q
[2] Wtyk T
[3] Multiport
WSKAZOWKA
P Nalezy przestrzega¢ przepisow dotyczacych okablowania zgodnie ze specyfikacjg
1 DeviceNet 2.0!
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5.3.2 Podiaczenie modutu przytaczeniowego MFZ33W z MFD.. / MQD.. do MOVIMOT®

[_%-\j MFZ31 (DeviceNet) X20 31 LA MOVIMOT®
=== 19| 20| 21| 22| 23| 24| 25| 26| 27| 28| 29| 30| 31| 32| 33| 34| 35 36:]
MFZ31
0 L (L | L
|§ T12][3[4]5]6]7]8]9]10| 11]12]13]14] 15] 16]17] 18| = = I 4 [ = PPA S
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0 = pftaszczyzna potencjatu 0
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1 = pfaszczyzna potencjatu 1

[1] W przypadku oddzielnego montazu MFZ31 / MOVIMOT®:
Ekran przewodu RS-485 nalezy przytozy¢ za posrednictwem metalowych dtawikéw kablowych w wersji EMC do
MFZ i obudowy MOVIMOT®
[2] Zapewni¢ wyrdwnanie potencjatu pomiedzy urzadzeniami abonenckimi magistrali

[3] Obsadzenie zaciskow 19 — 36 zgodnie z opisem w rozdziale "Podtaczenie wejs¢/wyjs¢ (1/0) ztacz fieldbus
MF.. MQ.." (— str. 44).
Funkcje zaciskow
Nr Nazwa Kierunek Funkcja
X20 1 V- Wejscie Potencjat odniesienia DeviceNet 0V24
2 CAN_L Wejscie/wyjscie = Przewdd do przesytu danych CAN_L
3 DRAIN Wejscie Wyréwnanie potencjatéw
4 CAN_H Wejscie/wyjscie Przewdd do przesytu danych CAN_H
5 V+ Wejscie Napiecie zasilajgce DeviceNet 24 V
6 - - zarezerwowane
7 - - zarezerwowane
8 - - zarezerwowane
9 - - zarezerwowane
10 - - zarezerwowane
11 24V Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elektroniki modutu i czujnikéw
12 24V Wyjscie Napiecie zasilajgce 24-V (zmostkowane za pomocg zacisku X20/11)
13 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikow
14 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikow
15 24V Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V dla MOVIMOT® (zmostkowane z zaciskiem
X20/11)
16 RS+ Wyjscie tacze komunikacyjne do zacisku MOVIMOT® RS +
17 RS- Wyjscie tacze komunikacyjne do zacisku MOVIMOT® RS +
18 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla MOVIMOT® (zmostkowany za pomoca
zacisku X20/13)

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza DeviceNet/CANopen, rozdzielacze polowe
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5.3.3 Podlaczenie rozdzielacza polowego MFZ33 z MFD.. / MQD..

Modut przytgczeniowy MFZ33 ze ztgczem fieldbus MFD21 / MQD21, MFD22 / MQD22 j 2 oddzielnymi
obwodami napiecia 24 V DC

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-—-—-—- -1 tt1!11!1! -—--—-—--—- PE
. |
xi|[s]7]e[5]al3]2]1]<amm?@awcio)
MFD21 a 33 3933¢%d ‘
mep21 [ - - - - - - - =
flo00 <2.5 mm? (AWG12) <4 mm2 (AWG10)
~ MPD22 T 1T T x0[ [ T ] 1 [ xa
ooo| maQD22 5 :
12345678910l 1]2[3]4a[5]6]7[8
> > A Ol I O o o
EEERERE
2x24V,,
24 24V1
GND1 GND1
24v2 24v2
GND2 GND2
X11
o | @3 ; \?RAIN
{ ) +
5 X11 STV
1 2
4 [CAN_H
5 [ CAN_L
1411166987

0 = ptaszczyzna potencjatu 0 1 = ptaszczyzna potencjatu 1 n = pfaszczyzna potencjatu 2

Funkcje zaciskow

Nr Nazwa Kierunek Funkcja
X20 1 V- Wejscie Potencjat odniesienia DeviceNet 0V24
2 CAN_L Wejscie/wyjscie = Przewdd do przesytu danych CAN_L
3 DRAIN Wejscie Wyréwnanie potencjatow
4 CAN_H Wejscie/wyjscie Przewdd do przesytu danych CAN_H
5 V+ Wejscie Napiecie zasilajgce DeviceNet 24 V
6 - - zarezerwowane
X21 1 24V Wejscie Napiegcie zasilajace 24 V dla elektroniki modutu, czujnikéw i MOVIMOTF
2 24V Wyjscie Napiecie zasilajace 24 V (zmostkowane z zaciskiem X21/1)
3 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu, czujnikéw i
MOVIMOT®
4 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu, czujnikéw i
MOVIMOT®
V2124 Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe)
V2124 Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe)
zmostkowane z zaciskiem X21/5
GND2 - Potencjat odniesienia 0V24V dla elementow czynnych
GND2 - Potencjat odniesienia 0V24V dla elementéw czynnych
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Modut przytgczeniowy MFZ33 ze ztgczem fieldbus MFD21/ MQD21, MFD22 / MQD22 i jednym wspdlnym

obwodem napigecia 24 V DC

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — - — - —_a [-— - — -~ —-—- PE
| X
xt|8|7]6]|5[4a]3]2]1]<4mm?AWG10)
|§|—MF021 T I B B B
o mab21 | _ _ T
— < 2.5 mm?2 (AWG12) <4 mm? (AWG10)
MFD22 [ | [ [ xo0[ | [ | [ | [ x21
Slooo| MQD22 0 1
1]2[3]4a]5]6[7[8[]9J10[1]2[3]4[5/6][7]8
> > Al ol ¥ OS] o] o
< < Z| Z| ¥ ¥ QO O
Al | o o] N N Z 2
1x24V,, SR
24V 24V
GND GND
Xi1
40 | @3 1 | DRAIN
50 X11 2 [V+
®_ 92 3 [V
4 [CAN_H
5 | CAN_L
1411196299

0 = ptaszczyzna potencjatu 0 1 = pfaszczyzna potencjatu 1 n = ptaszczyzna potencjatu 2

Funkcje zaciskow

Nr Nazwa Kierunek Funkcja
X20 1 V- Wejscie Potencjat odniesienia DeviceNet 0V24
2 CAN_L Wejscie/wyjscie = Przewdd do przesytu danych CAN_L
3 DRAIN Wejscie Wyréwnanie potencjatow
4 CAN_H Wejscie/wyjscie Przewdd do przesytu danych CAN_H
5 V+ Wejscie Napiecie zasilajgce DeviceNet 24 V
6-10 - - zarezerwowane
X21 1 24V Wejscie Napiegcie zasilajace 24 V dla elektroniki modutu, czujnikéw i MOVIMOTF
2 24V Wyjscie Napiecie zasilajace 24 V (zmostkowane z zaciskiem X21/1)
3 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu, czujnikéw i
MOVIMOT®
4 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu, czujnikéw i
MOVIMOT®
5 V2124 Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe)
6 V2124 Wyjscie Napiecie zasilajace 24 V dla elementdéw czynnych (wyjcia cyfrowe)
zmostkowane z zaciskiem X21/5
GND2 - Potencjat odniesienia 0V24V dla elementow czynnych
GND2 - Potencjat odniesienia 0V24V dla elementéw czynnych

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza DeviceNet/CANopen, rozdzielacze polowe

29



30

Instalacja elektryczna
Podtaczenie z DeviceNet

Modut przytgczeniowy MFZ33 ze ztgczem fieldbus MFD32 / MQD32

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — - — - — |- —- PE
l
xi|s]7]e6[s5[af3]2]1]<amm?awaio)
g 23233893 9¢
§I°CO9|MFD32 [~ """ T T T T T T T T T T TS ST T TS ST s s s
Sooo| MQD32 <2.5 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
L] I)gzollll IIIxz11IIl
1[2[3[]4]5[6]7[8[9]10/1[2]3[4][5][6[7]38
3328 &8 8 8
N (aV]
2x24V,, o &
24V 24V
GND GND
X11
0 | 03 1 [ DRAIN
5@ X11 2 | V+
1 2 3 [V
4 [CAN_H
5 [CAN_L
1411226635

0 = ptaszczyzna potencjatu 0 1 = pfaszczyzna potencjatu 1

Funkcje zaciskow

Nr Nazwa Kierunek Funkcja
X20 1 V- Wejscie Potencjat odniesienia DeviceNet 0V24
2 CAN_L Wejscie/wyjscie = Przewdd do przesytu danych CAN_L
3 DRAIN Wejscie Wyréwnanie potencjatow
4 CAN_H Wejscie/wyjscie Przewdd do przesytu danych CAN_H
5 V+ Wejscie Napiecie zasilajgce DeviceNet 24 V
6-10 - - zarezerwowane
X21 1 24V Wejscie Napiegcie zasilajace 24 V dla elektroniki modutu, czujnikéw i MOVIMOTF
2 24V Wyjscie Napiecie zasilajace 24 V (zmostkowane z zaciskiem X21/1)
3 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu, czujnikéw i
MOVIMOT®
4 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu, czujnikéw i
MOVIMOT®
5-8 | - - zarezerwowane
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5.3.4 Podlaczenie rozdzielacza polowego MFZ36, MFZ37, MFZ38 z MFD.. / MQD..

Modut przytgczeniowy MFZ36, MFZ37, MFZ38 ze ztaczem fieldbus MFD21/ MQD21, MFD22 / MQD22
i 2 oddzielnymi obwodami napiecia 24 V DC

a m L3 L3
i L2 L2
L1 L1
W w
MFZ36 PE-—-—-—-—~- - —-— - ——-—-—- PE
: |
H‘:':O: x1 [1]2]3]a]5][6]7]8]<amm?@awagio)
I 1] g 333993 3¢
MFZ37 = [ [ttt mmmmmmmm e m e m e e e e e e e e e e m e ——— -
@l ol
‘:':O: 19] 20] 21] 22[ 23] 24] 25 26 [ 27[ 28] 29[ 30| 31[ 32[ 33 34] 35] 36
1 I I I I
rm— |:| {<2.5 mm2 (AWG12)] X20
I I I
0 1
1]2]3]a4a]5]6[7[8[9]10]11]12][13][14]15[16[17] 18
MFZ38 >I>Iof o 3T &l 8 &
+ MR % (Z_r; § § zZ| Z
i e 24v1 °1 9 24v1
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MFD21 MFD22 24V2 24V2
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2x24V, -
o | 03 1 [ DRAIN
o 2 | V+
15 ) X1 V-
4 [CAN_H
5 [CAN_L

0 = pfaszczyzna potencjatu 0 1 = ptaszczyzna potencjatu 1 n = ptaszczyzna potencjatu 2

[1] Obsadzenie zaciskéw 19 — 36 zgodnie z opisem w rozdziale "Podtaczenie wejsé/wyjs¢ (1/0) ztacz fieldbus MF.. /
MQ.." (— str. 44).

Funkcje zaciskow

Nr Nazwa Kierunek Funkcja
X20 1 V- Wejscie Potencjat odniesienia DeviceNet 0V24
2 CAN_L Wejscie/wyjscie = Przewdd do przesytu danych CAN_L
3 DRAIN Wejscie Wyréwnanie potencjatow
4 CAN_H Wejscie/wyjscie Przewdd do przesytu danych CAN_H
5 V+ Wejscie Napiecie zasilajgce DeviceNet 24 V
6-10 | - - zarezerwowane
1" 24V Wejscie Napiecie zasilajace 24 V dla elektroniki modutu i czujnikow
12 24V Wyjscie Napiecie zasilajace 24-V (zmostkowane za pomocg zacisku X20/11)
13 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikow
14 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikéw
15 V2124 Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe)
16 V2124 Wyjscie Napiecie zasilajace 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe)
zmostkowane z zaciskiem X20/15
17 GND2 - Potencjat odniesienia 0V24V dla elementéw czynnych
18 GND2 - Potencjat odniesienia 0V24V dla elementéw czynnych

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza DeviceNet/CANopen, rozdzielacze polowe
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Modut przytgczeniowy MFZ36, MFZ37, MFZ38 ze ztagczem fieldbus MFD21/MQD21, MFD22 / MQD22 i
jednym wspdélnym obwodem napiecia 24 V DC
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0 = pfaszczyzna potencjatu 0 1 = pfaszczyzna potencjatu 1 n = ptaszczyzna potencjatu 2

[1] Obsadzenie zaciskéw 19 — 36 zgodnie z opisem w rozdziale "Podtaczenie wejsé/wyjs¢ (1/0O) ztacz fieldbus
MF.. / MQ.." (— str. 44).

Funkcje zaciskow
Nr Nazwa Kierunek Funkcja
X20 1 V- Wejscie Potencjat odniesienia DeviceNet 0V24
2 CAN_L Wejscie/wyjscie = Przewdd do przesytu danych CAN_L
3 DRAIN Wejscie Wyréwnanie potencjatéw
4 CAN_H Wejscie/wyjscie Przewdd do przesytu danych CAN_H
5 V+ Wejscie Napiecie zasilajgce DeviceNet 24 V
6-10 - - zarezerwowane
11 24V Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elektroniki modutu i czujnikéw
12 24V Wyjscie Napiecie zasilajace 24-V (zmostkowane za pomocg zacisku X20/11)
13 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikow
14 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikow
15 V2124 Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe)
16 V2124 Wyijscie Napiecie zasilajace 24 V dla elementdéw czynnych (wyjscia cyfrowe)
zmostkowane z zaciskiem X20/15
17 GND2 - Potencjat odniesienia 0V24V dla elementéw czynnych
18 GND2 - Potencjat odniesienia 0V24V dla elementéw czynnych
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Moduty przytaczeniowe MFZ36, MFZ37, MFZ38 ze ztaczem fieldbus MFD32 / MQD32
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0 = ptaszczyzna potencjatu 0 1 = pfaszczyzna potencjatu 1

[1] Obsadzenie zaciskéw 19 — 36 zgodnie z opisem w rozdziale "Podtaczenie wejsé/wyjs¢ (1/0) ztacz fieldbus
MF../ MQ.." (— str. 44).

Nr
X20

Funkcje zaciskow

Nazwa Kierunek Funkcja
1 V- Wejscie Potencjat odniesienia DeviceNet 0V24
2 CAN_L Wejscie/wyjscie Przewdd do przesytu danych CAN_L
3 DRAIN Wejscie Wyréwnanie potencjatéw
4 CAN_H Wejscie/wyjscie Przewdd do przesytu danych CAN_H
5 V+ Wejscie Napiecie zasilajgce DeviceNet 24 V
6-10 | - - zarezerwowane
1" 24V Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elektroniki modutu i czujnikow
12 24V Wyjscie Napiecie zasilajagce 24-V (zmostkowane za pomocg zacisku X20/11)
13 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikéw
14 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikow
15- | - - zarezerwowane
18
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5.3.5 Podlaczenie z opcjonalnym kotnierzem przytaczeniowym AGA.
Ponizsza ilustracja przedstawia kotnierz przytaczeniowy AGA.:

1411381771
Wyprowadzenie przewodow kabel sterowniczy X1
Styk | Kolor | Opis Podtaczony do zacisku rozdzielacza polowego
1 BK L1 X1/2
2 GNYE | PE X1/8
3 BK L2 X1/4
4 - SHIELD Koncowka izolowana
5 BK L3 X1/6
6 BK SAFETY MONITOR
Inne konce potaczone elektrycznie
7 BK SAFETY MONITOR i izolowane
RETURN

BK SAFE +24 VDC X40/1 (Safety Power)
9 BK SAFE 0 VDC X40/2 (Safety Power)
Obsadzenie koncéwek wtyku X16
Styk | Kolor | Opis Podiaczony do zacisku rozdzielacza polowego
1 BN 24 VDC X29/1
2 - - Koncoéwka izolowana
3 - - Koncowka izolowana
4 BK 0VvDC X29/2
Obsadzenie koncéwek wtyku X11
Styk | Kolor Opis Podiaczony do zacisku rozdzielacza polowego
1 - SHIELD X20/3
2 RD V+ X20/5
3 BK V- X20/1
4 WH CAN_H X20/4
5 BU CAN_L X20/2
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5.3.6 Podlaczenie z opcjonalnym kotnierzem przytaczeniowym AGB.

Ponizsza ilustracja przedstawia kotnierz przytaczeniowy AGB.:

1411415691

Wyprowadzenie przewodow kabel sterowniczy X2

Styk | Kolor Opis Podiaczony do zacisku rozdzielacza polowego
1 BK L1 X1/2
2 GNYE PE X1/8
3 BK L2 X1/4
4 - SHIELD Koncowka izolowana
5 BK L3 X1/6
6 BK SAFETY MONITOR
Inne konce potaczone elektrycznie

7 BK SAFETY MONITOR i izolowane

RETURN
8 BK SAFE +24 VDC X40/1 (Safety Power)
9 BK SAFE 0 VDC X40/2 (Safety Power)

Wyprowadzenie przewodéw kabel sterowniczy X15

Styk Kolor  Opis Podtaczony do zacisku rozdzielacza polowego
1 - SHIELD X20/3

2 WH CAN_H X20/4

3 BU CAN_L X20/2

4 BK V+ X20/5

5 BK V- X20/1

6 BK 24V INPUT PWR X29 X291

7 BK 0V INPUT PWR X29 X29/2

8 BK SPARE Koncowka izolowana

9 BK SPARE Konhcowka izolowana

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza DeviceNet/CANopen, rozdzielacze polowe 35




36

5.4
5.41

Instalacja elektryczna
Podtaczenie z CANopen

Podfaczenie z CANopen

Mozliwosci podiaczenia CANopen

Ztacza fieldbus MFO podtaczane sg poprzez wtyk T. Usuniecie potaczenia do ztacza
fieldbus, nie wplynie na pozostate urzadzenia abonenckie, a magistrala bedzie dalej
aktywna.

[ ]

Ty —

@@= S5W [&

MFO MFO
I . I .
oy — @ —
A= S§W [®

f—]
Q= SiW [&

| 1
[2] 2]
1411463179
[1]1 Terminator magistrali 120 Q
[2] Wtyk T
WSKAZOWKA

Nalezy przestrzegac przepiséw dot. okablowania zgodnie ze specyfikacjag CANopen

1 DR(P) 303!
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5.4.2 Podlaczenie modutu przytaczeniowego MFZ31 z MFO.. do MOVIMOT®

[%’ MFZ31 (CANopen) X20 @31 L) MOVIMOT®
— 19| 20| 21| 22| 23| 24| 25| 26| 27| 28| 29| 30| 31| 32| 33| 34| 35 36]
MFZ31

0 1 (| T
1[2[3]4[5][6[7[8]9][10[11]12]13[14]15][16[17[18|= =1 42 CIC|Y =2 o) &
g > > 0O O > +U‘DD AT ||| o x| x| e

3 35 5325

¢Jlooo l—r—"T""T"———T"T T+ — ||
“ooo g R N
MFO... [1]

X1 + -

1 | CAN_SHLD 24V,

4 .‘3 2 [CAN V+
X111\ .e%: 3 [CAN_GND
4 [CAN_H
5| CAN_L

0 = pfaszczyzna potencjatu 0

1411498891

|I| = pfaszczyzna potencjatu 1

[1] W przypadku oddzielnego montazu MFZ31 / MOVIMOT®:
Ekran przewodu RS-485 nalezy przytozy¢ za posrednictwem metalowych dtawikéw kablowych w wersji EMC do
MFZ i obudowy MOVIMOT®
[2] Zapewni¢ wyrownanie potencjatu pomiedzy urzadzeniami abonenckimi magistrali

[31

MF../ MQ.." (— str. 44).

L Obsadzenie zaciskow 19 — 36 zgodnie z opisem w rozdziale "Podtaczenie wejsc/wyjsé (I/0) ztacz fieldbus

Funkcje zaciskow
Nr Nazwa Kierunek Funkcja
X20 1 CAN_GND | Wejscie Potencjat odniesienia CANopen 0V24
2 CAN_L Wejscie/wyjscie | Przewodd do przesytu danych CAN_L
3 CAN_SHLD | Wejscie Wyréwnanie potencjatow
4 CAN_H Wejscie/wyjscie | Przewdd do przesytu danych CAN_H
5 CAN_V+ Wejscie Napiecie zasilajace CANopen 24 V
6 - - zarezerwowane
7 - - zarezerwowane
8 - - zarezerwowane
9 - - zarezerwowane
10 - - zarezerwowane
11 24V Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elektroniki modutu i czujnikéw
12 24V Wyjscie Napigcie zasilajace 24-V (zmostkowane z X20/11)
13 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikéw
14 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikow
15 24V Wyjscie Napiecie zasilajace 24 V dla MOVIMOT® (zmostkowane z X20/11)
16 RS+ Wyjscie tacze komunikacyjne do zacisku MOVIMOT® RS +
17 RS- Wyjscie tacze komunikacyjne do zacisku MOVIMOT® RS +
18 GND Potencjat odniesienia 0V24 dla MOVIMOT® (zmostkowany z X20/13)

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza DeviceNet/CANopen, rozdzielacze polowe
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5.4.3 Podlaczenie rozdzielacza polowego MFZ33 z MFO..
Modut przytaczeniowy MFZ33 ze ztgczem fieldbus MFO21, MFO22 i 2 oddzielnymi obwodami napiecia 24 V DC

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-—~—~=—~-—- = | 1! !/ !y - -———""—"="—=-—- PE
|
xi|8|7]6|5[a]|3]2]1]<amm? (AWG10)
a 035398 9994 ‘
MFO21 | e
<25 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
| [ [ [ xeof [ [ [ | [ [ [ xa
o o| MFO22 0 i
Ll 1[2[3]4]5][6]7[8]9]10|1]2]3]4|5|6]|7|8
> > Al o I OS] o o
EEEREEEE
> 5 6| ©
2x24V,,
4V1 24V1
GND1 GND1
24V2 24V2
GND2 GND2
X1
1 [ CAN_SHLD
4@ | @3 2 [CAN_V+
50 X11
] o 3 [CAN_GND
4 [CAN_H
5 | CAN_L
1411535115

0 = ptaszczyzna potencjatu 0 1 = pfaszczyzna potencjatu 1 n = ptaszczyzna potencjatu 2

Funkcje zaciskow

Nr Nazwa Kierunek Funkcja
X20 1 CAN_GND | Wejscie Potencjat odniesienia CANopen 0V24
2 CAN_L Wejscie/wyjscie | Przewodd do przesytu danych CAN_L
3 CAN_SHLD | Wejscie Wyréwnanie potencjatow
4 CAN_H Wejscie/wyjscie | Przewod do przesytu danych CAN_H
5 CAN_V+ Wejscie Napiecie zasilajace CANopen 24 V
6-10 - - zarezerwowane
X21 1 24V Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elektroniki modutu, czujnikéw + MOVIMOTF
2 24V Wyjscie Napiecie zasilajace 24 V (zmostkowane z zaciskiem X21/1)
3 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu, czujnikéw +
MOVIMOT®
4 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu, czujnikéw +
MOVIMOT®
V2124 Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe)
V2124 Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe)
zmostkowane z zaciskiem X21/5
GND2 - Potencjat odniesienia 0V24V dla elementéw czynnych
GND2 - Potencjat odniesienia 0V24V dla elementéw czynnych
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Modut przytagczeniowy MFZ33 ze ztgczem fieldbus MFO21, MFO22 i jednym wspélnym obwodem napiecia
24V DC

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE - —-— - — - — - - ——— e — - — — PE
| |
xi|8|7]6[5]4a[3]2][1]<4amm?@AawaGio)
W ~ ~ o0 &N o o W
MFO21 A d d d d d d o
<2.5mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10) £}>
MFO22 [ [ [ 1 );20 [ [ [ ] I L | x21
1[2[3[4]5[6|7[8]9[10/1] 2][3][4|5|6]7]|8
> > Al o ¥ O3 o
< <| Z| Z| ¥ &f O] O
REEEEEE
24V 24V
GND GND
X11
1 [ CAN_SHLD
4.5. 3 2 [CAN_V+
o o2) X' | [3[CAN GND
4 [CAN_H
5 CAN_L
1411572107

E = ptaszczyzna potencjatu 0 |I| = ptaszczyzna potencjatu 1 n = ptaszczyzna potencjatu 2

Funkcje zaciskow

Nr Nazwa Kierunek Funkcja
X20 1 CAN_GND | Wejscie Potencjat odniesienia CANopen 0V24
2 CAN_L Wejscie/wyjscie = Przewdd do przesytu danych CAN_L
3 CAN_SHLD | Wejscie Wyréwnanie potencjatéw
4 CAN_H Wejscie/wyjscie Przewdd do przesytu danych CAN_H
5 CAN_V+ Wejscie Napiecie zasilajgce CANopen 24 V
6-10 | - - zarezerwowane
X21 1 24V Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elektroniki modutu, czujnikéw + MOVIMOT®_
2 24V Wyjscie Napiecie zasilajace 24 V (zmostkowane z zaciskiem X21/1)
3 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu, czujnikéw +
MOVIMOT®
4 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu, czujnikéw +
MOVIMOT®
V2124 Wejscie Napiecie zasilajace 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe)
V2124 Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe)
zmostkowane z zaciskiem X21/5
GND2 - Potencjat odniesienia 0V24V dla elementéw czynnych
GND2 - Potencjat odniesienia 0V24V dla elementéw czynnych
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Modut przytgczeniowy MFZ33 ze ztgczem fieldbus MFO32

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — - — - — - - —_—_—————————— - PE
|
xi[8] 7] 6] 5] a[3]2]1][<4amm? (AWG10)
w - N N ™o o W
o [ | - - - - o
¢ lcoo MFoz2 | T T
~ooo = < 2.5 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
[ [ [ [ x| [ [ [ | [ [ [x1 [ [ |
0 1
1]2[3[4[5]6]7[8[9]10[1][2[3[4[5][6][7]8
SBEEEEEE
Ol 6
1x24V,,
24V 24V
GND GND
X1
1 [CAN_SHLD
4.5.‘3 a1 2 [CAN V+
1 o 3 | CAN_GND
4| CAN_H
5| CAN_L
1411609867

0 = ptaszczyzna potencjatu 0

N

ptaszczyzna potencjatu 1

Funkcje zaciskow
Nr Nazwa Kierunek Funkcja
X20 1 CAN_GND | Wejscie Potencjat odniesienia CANopen 0V24
2 CAN_L Wejscie/wyjscie Przewdd do przesytu danych CAN_L
3 CAN_SHLD | Wejscie Wyréwnanie potencjatéw
4 CAN_H Wejscie/wyjscie Przewdd do przesytu danych CAN_H
5 CAN_V+ Wejscie Napiecie zasilajace CANopen 24 V
6-10 | - - zarezerwowane
X21 1 24\ Wejscie Napiecie zasilajace 24 V dla elektroniki modutu, czujnikéw i MOVIMOT®_
2 24V Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V (zmostkowane z zaciskiem X21/1)
3 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu, czujnikéw i
MOVIMOT®
4 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu, czujnikéw i
MOVIMOT®
5-8 - - zarezerwowane
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5.4.4 Podlaczenie rozdzielacza polowego MFZ36, MFZ37, MFZ38 mit MFO
Modut przytgczeniowy MFZ36, MFZ37, MFZ38 ze ztgczem fieldbus MFO21, MFO22 i 2 oddzielnymi

obwodami napiecia 24 V DC

E— |

i

L3

L3

L2

L2

L1

MFZ36

=

MFZ37

Il

[11

oL
—

il

PE - —

L.

L1
- PE

[1]2]3[4]5]6] 7] 8] <4mm?@awcio)
w w
o o

X1

5]
-l

-~

-

-

-

o

19] 20] 21] 22| 23| 24| 25| 26| 27| 28] 29[ 30| 31| 32| 33| 34| 35] 36
1
T T T T 1

{< 2.5 mm2 (AWG12)|| I
T T T I

I I I

X20
15|16 | 17 18\

0 1
1[2]3]a][5]6]7[8]9]10[11[12[13]14
> > al ol ¥ O3 o o
< <« Z| zZ| & & Al a
N Y60 285G

24V1

GND1
24V2

MFZ38
+
||§ élzzz 24V1
S O GND1
MFO21 MFO22 oav2
GND2
2 x 24V,

X11
CAN_SHLD
CAN_V+
CAN_GND
CAN_H
CAN_L

4@ 3
5@

X11

—_
N
QAW IN|=

GND2

0 = ptaszczyzna potencjatu 0 |I| = ptaszczyzna potencjatu 1 “ = ptaszczyzna potencjatu 2

[11 Obsadzenie zaciskéw 19 — 36 zgodnie z opisem w rozdziale "Podtaczenie wejsé/wyjs¢ (I/0O) ztacz fieldbus
MF../ MQ.." (— str. 44).

Funkcje zaciskow

Nr Nazwa Kierunek Funkcja
X20 1 CAN_GND | Wejscie Potencjat odniesienia CANopen 0V24
2 CAN_L Wejscie/wyjscie | Przewodd do przesytu danych CAN_L
3 CAN_SHLD | Wejscie Wyréwnanie potencjatow
4 CAN_H Wejscie/wyjscie | Przewdd do przesytu danych CAN_H
5 CAN_V+ Wejscie Napiecie zasilajace CANopen 24 V
6-10 - - zarezerwowane
11 24V Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elektroniki modutu i czujnikéw
12 24V Wyjscie Napiecie zasilajgce 24-V (zmostkowane za pomocg zacisku X20/11)
13 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikéw
14 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikow
15 V2124 Wejscie Napiecie zasilajace 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe)
16 V2124 Wyjscie Napiecie zasilajace 24 V dla elementdéw czynnych (wyjscia cyfrowe)
zmostkowane z zaciskiem X20/15
17 GND2 - Potencjat odniesienia 0V24V dla elementéw czynnych
18 GND2 - Potencjat odniesienia 0V24V dla elementéw czynnych

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza DeviceNet/CANopen, rozdzielacze polowe
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Moduty przytgczeniowe MFZ36, MFZ37, MFZ38 ze ztgczem fieldbus MFO21, MFO22 i jednym wspdlnym
obwodem napigcia 24 VDC

[BL
0
" MFz36
-
I_:O:
MFZ37
al

10

W  w
MFZ38

+

IL Ig 660

Elj

©OO

MFO21 MFO22

1x24V,,

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-—-—-—-—- - |————————— PE

- ]
xt |1]2[3[a]5]6]7]8]<amm?@awagio)
1L

1] (] 1]
a 3 0333 9 9 9 o

I—» 19] 20| 21[ 22| 23| 24| 25] 26| 27| 28] 29| 30| 31| 32| 33| 34| 35 36
1

L [ 1125 mm2 (AWGT2) } X20
[ | I I s [ |
0 1
1]2[3[4[5]6]7[8]9]10[11]12]13]14[15[16][17[ 18
> > Al o ¥ O o o
< < Z| Z| ¥ & g O
R
24V 24V
GND GND
X11
1 | CAN_SHLD
4.5. Y 41 | [ZICAN V=
1 o 3 [CAN_GND
4 [CAN_H
5 [CAN_L
1411739147

0 = pfaszczyzna potencjatu 0 1

[1] Obsadzenie zaciskéw 19 — 36 zgodnie z opisem w rozdziale "Podtaczenie wejsé/wyjs¢ (1/0O) ztacz fieldbus
MF.. / MQ.." (— str. 44).

Funkcje zaciskow

= pfaszczyzna potencjatu 1

n = ptaszczyzna potencjatu 2

Nr Nazwa Kierunek Funkcja
X20 1 CAN_GND | Wejscie Potencjat odniesienia CANopen 0V24
2 CAN_L Wejscie/wyjscie = Przewdd do przesytu danych CAN_L
3 CAN_SHLD | Wejscie Wyréwnanie potencjatéw
4 CAN_H Wejscie/wyjscie Przewdd do przesytu danych CAN_H
5 CAN_V+ Wejscie Napiecie zasilajgce CANopen 24 V
6-10 | - - zarezerwowane
11 24V Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elektroniki modutu i czujnikéw
12 24V Wyjscie Napiecie zasilajace 24 V (zmostkowane za pomocg zacisku X20/11)
13 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikow
14 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikéw
15 V2124 Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe)
16 V2124 Wyjscie Napiecie zasilajace 24 V dla elementdéw czynnych (wyjscia cyfrowe)
zmostkowane z zaciskiem X20/15
17 GND2 - Potencjat odniesienia 0V24V dla elementéw czynnych
18 GND2 - Potencjat odniesienia 0V24V dla elementéw czynnych
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Modut przytgczeniowy MFZ36, MFZ37, MFZ38 ze ztgczem fieldbus MFO32

ol n L3 L3
|1 L2 L2
. L1 L1
MFZ36 PE- — - _ B . PE
[— ! |
HI I — xi|1]2[3[a]5[6] 7] 8]<4mm?(awG10)
w - - N N (3] (3] w
MFZ37 1 e 44 4 JJ
owew gy | &R AFAE
— L
- 19] 20| 21] 22] 23] 24| 25| 26| 27| 28] 29| 30| 31[ 32| 33| 34] 35] 36
PR 1
I I I I I
|:| { <2.5 mm2 (AWG12) | '[ X20
I I I I
0 1
MFz38 11234 [5]6 7 [8]9[10]11]12]13]14]15]16]17]18
+ > > g o 1 R I B
3 3 2 2 ¢ e ¢
Ig_looo o & O ©
ooo| MFO32 24V 24V
GND GND
1x24V,,
X11
1 [CAN_SHLD
4.5.‘3 X11 2 [CAN_V+
; o 3| CAN_GND
4[CAN_H
5 CAN_L
1411868811

0 = ptaszczyzna potencjatu 0

[1] Obsadzenie zaciskow 19 — 36 zgodnie z opisem w rozdziale "Podtgczenie wejsé/wyjsc (1/0O) ztacz fieldbus

MF../ MQ.." (— str. 44).

1 = pfaszczyzna potencjatu 1

Funkcje zaciskow

Nr Nazwa Kierunek Funkcja

X20 1 CAN_GND | Wejscie Potencjat odniesienia CANopen 0V24
2 CAN_L Wejscie/wyjscie = Przewdd do przesytu danych CAN_L
3 CAN_SHLD | Wejscie Wyréwnanie potencjatow
4 CAN_H Wejscie/wyjscie Przewdd do przesytu danych CAN_H
5 CAN_V+ Wejscie Napigcie zasilajagce CANopen 24 V
6-10 | - - zarezerwowane
1" 24V Wejscie Napigcie zasilajgce 24 V dla elektroniki modutu i czujnikow
12 24V Wyijscie Napiecie zasilajace 24 V (zmostkowane za pomocg zacisku X20/11)
13 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikow
14 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikéw
15- - - zarezerwowane
18
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5.5 Podfaczenie wejsc¢ / wyjsé¢ (I/0) dla ztaczy fieldbus MF.. / MQ..

Podtaczenie ztacz fieldbus realizowane jest poprzez zaciski lub ztagcza wtykowe M12.

5.5.1 Podlaczenie zlacz fieldbus poprzez zaciski
W przypadku ztgcz fieldbus z 4 cyfrowymi wejsciami i 2 cyfrowymi wyjSciami:

MF2.5 . MF.21 ma.21
MFZ.7 w potaczeniu z MF.22 MQ.22
MFZ.8 MF.23
[a\) A A
X20 19|2o|21|22|23|24|25|26|27|28|29|3o 3132333435 36
! [ ]
)/L( M
~_ | | L
[1] tylko MFI23: zarezerwowane, wszystkie pozostate moduty MF..: V2124 1141534475
1 = pfaszczyzna potencjatu 1
d = ptaszczyzna potencjatu 2
Nr Nazwa Kierunek Funkcja
X20 19 DIO Wejscie Sygnat zatgczeniowy z czujnika 11
20 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 1
21 V024 Wyjscie Napiecie zasilajace 24 V dla czujnika 11
22 DI1 Wejscie Sygnat zatgczeniowy z czujnika 2
23 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 2
24 V024 Wyijscie Napiecie zasilajgce 24 V dla czujnika 2
25 DI2 Wejscie Sygnat zatgczeniowy z czujnika 3
26 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 3
27 V024 Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V dla czujnika 3
28 DI3 Wejscie Sygnat zatgczeniowy z czujnika 4
29 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 4
30 V024 Wyijscie Napiecie zasilajace 24 V dla czujnika 4
31 DOO0 Wyjscie Sygnat zatgczeniowy z elementu czynnego 1
32 GND2 - Potencjat odniesienia 0V24 dla elementu czynnego 1
33 DO1 Wyjscie Sygnat zalgczeniowy z elementu czynnego 2
34 GND2 - Potencjat odniesienia 0V24 dla elementu czynnego 2
Napiecie zasilajgce 24 V elementéw czynnych
35 vas oo Yo wPrayeatke MRS saezerwouany; ko
zmostkowane z zaciskiem 15 lub 16
36 GND2 - Potencjat odniesienia 0V24 dla elementow czynnych
tylko w przypadku MFZ.6, MFZ.7 i MFZ.8:
zmostkowane z zaciskiem 17 lub 18

1) stosowany w potaczeniu z rozdzielaczem polowym MFZ26J i MFZ28J dla sygnatu zwrotnego wytacznika
serwisowego (styk zwierny). Mozliwa analiza za pos$rednictwem sterowania.
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Podtaczenie wejs¢ / wyjsé (1/0) dla ztaczy fieldbus MF.. / MQ..

W przypadku ztgcz fieldbus z 6 cyfrowymi wejsciami:

MFZ.1

MFZ.8

X20 19|20|21|22|23|24|25|26|27|28|29|30|31|32|33|34|35|36

| N O
)/I-r ﬂ\_l\
\\ /// —
1141764875
1 = pfaszczyzna potencjatu 1
Nr Nazwa Kierunek Funkcja
X20 19 DIO Wejscie Sygnat zatgczeniowy z czujnika 11

20 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 1
21 V024 Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V dla czujnika 11
22 DN Wejscie Sygnat zatgczeniowy z czujnika 2
23 | GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 2
24 V024 Wyijscie Napiecie zasilajace 24 V dla czujnika 2
25 DI2 Wejscie Sygnat zatgczeniowy z czujnika 3
26 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 3
27 | V024 Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V dla czujnika 3
28 DI3 Wejscie Sygnat zatgczeniowy z czujnika 4
29 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 4
30 V024 Wyijscie Napiecie zasilajace 24 V dla czujnika 4
31 Dl4 Wejscie Sygnat zatgczeniowy z czujnika 5
32 | GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 5
33 DI5 Wejscie Sygnat zatgczeniowy z czujnika 6
34 | GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 6
35 | zarez. - zarezerwowane
36 | GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnikéw

1) stosowany w potgczeniu z rozdzielaczem polowym MFZ26J i MFZ28J dla sygnatu zwrotnego wylacznika
serwisowego (styk zwierny). Mozliwa analiza za posrednictwem sterowania.
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5.5.2 Podlaczenie ztacz fieldbus poprzez ztacze wtykowe M12

W przypadku ztgcz fieldbus MF.22, MQ.22, MF.23 z 4 cyfrowymi wej$ciami i 2 cyfrowymi wyj$ciami:

24V

Czujniki / elementy czynne podigczy¢ albo poprzez gniazda M12 lub poprzez zaciski
W przypadku wykorzystywania wyj$¢: 24 V podtaczyé do V2124 / GND2

Dwukanatowe czujniki / elementy czynne podtaczy¢ do DIO, DI2 i DOO. Nie bedzie
mozna juz korzystac¢ z DI1, DI3 i DO1

(1]

(\%2\4) (\%2\‘/1)
_ D D
T (/‘\‘i DI T ( /‘\‘\) DI3 (\/S; DO1
DIO »% DI2 —oe DOO e%
[ \_/jGND GND jGNoz
o o o
o o o
W@{\ &‘534)«(\ @
o1t — EL/?;ND ois— g/ﬁem Dm‘_/\‘é/jemz h

w potagczeniu z MFZ26J + MFZ28J nie wolno uzywac DIO 1141778443

W przypadku ztgcza fieldbus MF.22H:

Czujniki / elementy czynne podigczy¢ albo poprzez gniazda M12 lub poprzez zaciski
W przypadku wykorzystywania wyjs¢: 24 V podtaczy¢ do V2124 / GND2
Mozna podtaczy¢ nastepujace czujniki / elementy czynne:

— 4 jednokanatowe czujniki oraz 2 jednokanatowe elementy czynne lub

4 dwukanatowe czujniki i 2 dwukanatowe elementy czynne.

— W przypadku stosowania dwukanatowych czujnikéw/elementéw czynnych, drugi
kanat nie jest podtgczony.

(\%2\4) (\%2\‘/1)
_ D D
/‘> n.c. /‘> n.c.
DIO »( j) DI2 L j) DOO
[ GND GND
[ o
o o
24V 24V
(v024)<@ (v024)<@
DI A \@9/73,\“3 DI3 A \@L/?ND

(1]

w potaczeniu z MFZ26J + MFZ28J nie wolno uzywac DIO

1141792779
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Instalacja elektryczna 5
Podtaczenie wejs¢ / wyjsé (1/0) dla ztaczy fieldbus MF.. / MQ..

W przypadku ztgcz fieldbus MF.32, MQ.32, MF.33 z 6 cyfrowymi wejsciami:
* Czujniki podtgczy¢ albo poprzez gniazda M12 lub poprzez zaciski
+ Dwukanatowe czujniki podtgczy¢ do DIO, DI2 i DI4. Nie mozna bedzie juz korzystac

z DI1, DI3 i DI5.
24V 24V 24V
(V024) (V024) (V024) o
[ —_— DI —— DI3 DI5
T @{K) T (/ ‘ .\) L/i\)
DI0 — =2 DI2 —w DI4 J»
1 /|
3 GND GND \_/GND
[ ) ( ] ()
( } ( } ()

[1] w potaczeniu z MFZ26J + MFZ28J nie wolno uzywa¢ DIO 1141961739

W przypadku ztgcza fieldbus MF.32H
* Czujniki podtgczy¢ albo poprzez gniazda M12 lub poprzez zaciski
* Mozna podtgczy¢ nastepujace czujniki:
— 6 jednokanatowych lub 6 dwukanatowych czujnikéw.
— W przypadku stosowania dwukanatowych czujnikéw, drugi kanat nie jest

podtaczony.
24V 24V 24V
(V024) (V024) (V024)

_ D @) D

(/‘\/)n.c. /‘\/n.c. /‘\/n.c.

?:? _vZ‘ND > GND GND
o o

([
o ([
24V 24V 24V
(v024)ﬁ (V024)ﬁ (V024)@
\/jGND DI3 \\/jGND DI5 A ap|
@ D D

[1] w potaczeniu z MFZ26J + MFZ28J nie wolno uzywaé DIO 1142016651

DI

Nieuzywane przytacza muszg zosta¢ zaopatrzone w zatyczki zamykajace M12, aby
zagwarantowac stopieh ochrony IP 65!
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Instalacja elektryczna
Podtaczenie przewodu hybrydowego

5.6 Podfaczenie przewodu hybrydowego

5.6.1 Przewod hybrydowy pomiedzy rozdzielaczem polowym MFZ.3. lub MFZ.6. a MOVIMOT®
(numer kat. 0 186 725 3)

+ B =

W

MFZ.3 MFZ.6
1146765835
Funkcje zaciskow
Zacisk MOVIMOT® Kolor zyly / oznaczenie przewodu
hybrydowego
L1 czarny / L1
L2 czarny / L2
L3 czarny /L3
24V czerwony / 24V
L biaty / 0 V
RS+ pomaranczowy / RS+
RS- zielony / RS-
Zacisk PE zielono-zétty + koncoéwka ekranu
Zwrécic¢ uwage na
odblokowanie
kierunku obrotéw
WSKAZOWKA
° Sprawdzi¢, czy wybrany kierunek obrotéow jest dostepny. Wiecej informacji na ten
1 temat zawartych jest w rozdziatach "Uruchomienie..." instrukcji obstugi "MOVIMOT®
MM..D ...".
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Instalacja elektryczna
Podtaczenie PC

5.6.2 Przewdd hybrydowy pomiedzy rozdzielaczem polowym MFZ.7. lub MFZ.8. a silnikami
tréjfazowymi (nr katalogowy 0 186 742 3)

IR IR IR R IR KKK RR IR
1900000202020 %6 20 2 0 00 % S0 v e
% o.o,o,o‘o‘o,o‘o,o,o.x,:?ot:::::::f 2
a%%

XX
%08
%%

MFZ.7

e AL
LXK KL
GRRRRIITITILIRS CXX
R RRRE

205

MFZ.8

1147265675

Zewnetrzny ekran przewodu musi by¢é zatozony na obudowie skrzynki zaciskowej

silnika przy uzyciu

metalowego dtawika kablowego EMC.

Funkcje zaciskéw

Zacisk silnika

Kolor zyly / oznaczenie przewodu hybrydowego

u1 czarny / U1

V1 czarny / V1

w1 czarny / W1

4a czerwony /13

3a biaty / 14

5a niebieski / 15

1a czarny /1

2a czarny / 2

Zacisk PE zielono-zotty + kofcowka ekranu (ekran
wewnetrzny)

5.7 Podfaczenie PC

Potaczenie zlgcza diagnostycznego z komputerem PC mozna zrealizowa¢ za pomoca
nastepujacych opcji:

+ USB11A ze ztaczem USB, nr katalogowy 0 824 831 1 lub

« UWS21B ze ztaczem szeregowym RS-232, nr katalogowy 1 820 456 2

PC +
MOVITOOLS

USB11A
USB — RJ10
M (O
UWS21B
RS-232 RJ10

1195112331
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(‘@) Wazne wskazéwki dotyczace uruchomienia

©

Wazne wskazowki dotyczace uruchomienia

1

WSKAZOWKA

W ponizszych rozdziatach opisano procedure uruchamiania dla MOVIMOT® MM..D
oraz C w trybie Easy. Informacje na temat uruchamiania MOVIMOT® MM..D w trybie
Expert zawarte sa w instrukcji obstugi "MOVIMOT® MM..D ...".

A ZAGROZENIE!

Przed zdjeciem /zatozeniem falownika MOVIMOT®, nalezy odtaczyé go od sieci.
Niebezpieczne napiecia moga utrzymywac sie w urzadzeniu jeszcze przez minute po
odtaczeniu go od sieci.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pradem.

» Odtaczyé napiecie od falownika MOVIMOT® i zabezpieczy¢ przed nieumysinym
ponowym zatgczeniem zasilania.
* Nastepnie odczekac 1 minute.

A OSTRZEZENIE!

Powierzchnie zewnetrzne falownika MOVIMOT®; zewnetrznych opciji, np. rezystora
hamujacego (w szczegdlnosci radiatora), mogg nagrzewac sie w trakcie eksploatacji
do wysokich temperatur.

Niebezpieczenhstwo poparzenia

* Naped MOVIMOT® oraz zewnetrzne opcje wolno dotykaé dopiero po ich
ostygnieciu.

WSKAZOWKI

* Przed zdjeciem/zatozeniem pokrywy obudowy (MFD/MQD/MFQ) nalezy odtgczy¢
napiecie zasilajgce 24 V DC!

* Pofgczenie Bus dla DeviceNet gwarantowane jest dzieki zastosowaniu opisanej
w rozdziale "Podtaczenie z DeviceNet" techniki przytaczeniowej, tak iz w przypadku
zdjetego zigcza fieldbus, nadal istnieje mozliwos$¢ korzystania z sieci DeviceNet.

» Potlaczenie Bus dla CANopen gwarantowane jest dzieki zastosowaniu opisanej
w rozdziale "Podtaczenie z CANopen" techniki przytaczeniowej, tak iz w przypadku
zdjetego ztgcza fieldbus, nadal istnieje mozliwos¢ korzystania z sieci CANopen.

* Dodatkowo nalezy przestrzega¢ wskazowek zawartych w szczegétowym
podreczniku, rozdziat "Wskazowki uzupetniajgce dot. uruchomienia rozdzielacza
polowego".

WSKAZOWKI

* Przed uruchomienie nalezy sciggna¢ zaslepka ostaniajacg przed zamalowaniem
diody statusowej LED.

* Przed uruchomieniem nalezy sciggna¢ folie ochronng z tabliczek znamionowych.

* Nalezy sprawdzié, czy wszystkie pokrywy ochronne zamontowane zostaty we
wiasciwy sposob.

+ Dla stycznika sieciowego K11 nalezy zachowac¢ minimalny czas wytaczenia ok. 2 sek.
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Uruchomienie z DeviceNet (MFD + MQD) (‘CD
Procedura uruchamiania @

7 Uruchomienie z DeviceNet (MFD + MQD)

7.1  Procedura uruchamiania

1. Podczas pracy ze ztaczem fieldbus lub z falownikiem nalezy koniecznie stosowac sie
do ostrzezen i zalecen dotyczacych bezpieczenstwa zawartych w rozdziale "Wazne
wskazowki dotyczace uruchomienia” (— str. 50).

2. Nalezy sprawdzi¢ prawidtowe podtgczenie falownika MOVIMOT® oraz zigcza
DeviceNet (MFZ31, MFZ33, MFZ36, MFZ37 lub MFZ38).

3. Przetacznik DIP S$1/1 falownika MOVIMOT® (patrz w odpowiedniej instrukgji obstugi
dla MOVIMOT®) na "ON" (= adres 1).

plsininn

1158400267

4. Wykreci¢ zaslepke gwintowang nad potencjometrem wartosci zadanych f1 przy
falowniku MOVIMOT®.

5. Za pomoca potencjometru wartosci zadanych f1 ustawi¢ maksymalng predkosc

obrotowa.
f [Hz] 1004
751
&6/
— -

(11
11568517259

[1] Pozycja potencjometru

6. Upewni¢ sie, ze na zaslepce potencjometru wartosci zadanych f1 jest uszczelka,
nastepnie wkreci¢ zaslepke.

WSKAZOWKA

« Stopien ochrony opisany w danych technicznych zachowany bedzie tylko wéwczas,
jesli zaslepka gwintowana potencjometru wartosci zadanych oraz zaslepka ztgcza

1 diagnostycznego X50 zostaty prawidtowo zamontowane.

W przypadku nieprawidlowego montazu zaslepki gwintowanej moze dojs¢ do
uszkodzenia falownika MOVIMOT®.

7. Ustawic czestotliwo$¢ minimalng f,,;, za pomoca przetacznika f2.

Funkcja Ustawienie

Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Minimalna 2 5 7 10 12 15 20 | 25 30 | 35 40
czestotliwosc¢ f,i, [HZ]
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(‘@) Uruchomienie z DeviceNet (MFD + MQD)
@ Procedura uruchamiania

8. Jesli czas rampy nie jest definiowany poprzez fieldbus (2 PD), wéwczas nalezy go
ustawi¢ za pomoca przetacznika t1 przy falowniku MOVIMOT®. Czasy rampy
odnoszg sie do skoku wartosci zadanej o 50 Hz.

Funkcja Ustawienie
Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Czas rampy t1 [s] 0.1]02 03 05 07 1 2 3 5 7 10

9. Sprawdzi¢ przy MOVIMOT®, czy odblokowany jest zadany kierunek obrotéw:

Zacisk R Zacisk L Znaczenie
aktywowany aktywowany » oba kierunki sg dostepne
zl |ICC
N ol
aktywowany ‘ nie aktywowany | ¢ tylko kierunek obrotéw w prawo jest dostepny
» wartosci zadane dla kierunki w lewo prowadzg do
zatrzymania napedu
= clc y pe
[aV] [’ )

nie aktywowany ‘ aktywowany tylko kierunek obrotéw w Lewo jest dostepny
» wartosci zadane dla kierunku w prawo prowadzg

do zatrzymania napedu

=>
I
nie aktywowany ‘ nie aktywowany |+ urzadzenie jest zablokowane lub naped zostanie
zatrzymany
zl ICC
N ocl—

10.Ustawi¢ adres DeviceNet na ztgczu MFD / MQD.

11.Podtaczyé kable DeviceNet.

Wykonany zostanie test diod LED. Na koniec dioda "Mod/Net" musi zaswieci¢ sie na
zielono, a dioda "SYS-F" zgasng¢. W przypadku ztacza MQD dioda "SYS-F" gasnie
tylko jesli wkaczony jest program IPOS (ustawienie pierwotne).
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Uruchomienie z DeviceNet (MFD + MQD)
Adres DeviceNet (MAC-ID), ustawianie szybkosci przesytu

C 0N
@®——

7.2  Adres DeviceNet (MAC-ID), ustawianie szybkosci przesyfu
Ustawianie szybkosci przesytu odbywa sie za pomocg przetagcznikéw DIP S1/1 i S1/2.
Ustawianie adresu DeviceNet (MAC-ID) odbywa sie za pomoca przetgcznikéw DIP S1/3
do S1/8. Na ponizszym rysunku podano przykfad ustawienia adresu i szybkosci
przesytu:
S1 .
[1] Adres (MAC-ID) (ustawiono: adres 9)
‘ 25%0 =0 Ustawienie fabryczne: adres 63
| £~ XY = Obowiazujace adresy: 0 do 63
W~ 2¢x0 =0
_ [2] szybkosé przesytu
‘ ©2x1 =8 Ustawienie fabryczne: 500 kbodéw
‘lo 220 =0 (1
W~ 2'x0 =0
‘ ™ 20x1 =1
9
‘ N21x1 =2
5 B 2x0=0 >0
2
1419836939
7.21 Ustalanie potozenia przetagcznikéw DIP dla dowolnego adresu

Ponizsza tabela przedstawia na przyktadzie adresu 9, jak ustalane i ustawiane jest
potozenie przetgcznikéw DIP dla dowolnych adreséw magistral.

Przeliczanie Reszta Potozenie przetacznika DIP | Wartos¢
9/2=4 1 DIP S1/3 =0ON 1
4/2=2 0 DIP S1/4 = OFF 2
2/2=1 0 DIP S1/5 = OFF 4
12=0 1 DIP S1/6 = ON 8
0/2=0 0 DIP S1/7 = OFF 16
0/2=0 0 DIP S1/8 = OFF 32

7.2.2 Ustawianie szybkosci przesytu

W ponizszej tabeli pokazano sposéb ustawiania szybkosci przesytu za pomocg
przetacznikow DIP S1/1i S1/2:

Szybkos¢ transmisji  Wartos¢ DIP S1/1 DIP S1/2

125 kbodéw 0 OFF OFF

250 kbodow 1 ON OFF

500 kbodow 2 OFF ON

(zarezerwowana) 3 ON ON

WSKAZOWKI
° Jesli podana zostanie zla szybkos¢ przesytu (dioda PIO miga na czerwono),

urzadzenie pozostanie tak dtugo w stanie inicjalizacyjnym, az nastawione zostanie
1 wiasciwe obsadzenie przetacznikéw DIP (tylko w przypadku MQD).
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(‘CI) Uruchomienie z DeviceNet (MFD + MQD)
@ Ustawianie dtugosci danych procesowych i I/O-Enable (tylko w przypadku MFD)

7.3  Ustawianie diugosci danych procesowych i I/O-Enable
(tylko w przypadku MFD)

Ustawianie dtugosci danych procesowych odbywa sie za pomoca przetacznikéw DIP
S2/1i S2/2. Zezwolenie dla I/0s odbywa sie za pomoca przetgcznika DIP S2/3.

S2 _ [1] zarezerwowane (potozenie OFF)
ij [2] I/O Enable
Ustawienie fabryczne: Enable
Qj'\ [3] Dtugos¢ danych procesowych
Qjo 1] Ustawienie fabryczne: 3 PD

ij

W 1 = Enable— [2]
~2lx1 =2
[3]

Z «~|20x1 =
S — 2x1 =1
=3
1420646539
W ponizszej tabeli pokazano sposob ustawiania zezwolenia dla 1/Os za pomocg

przetacznika DIP S2/3:

110 Wartosé DIP S2/3
Zablokowany 0 OFF
Odblokowany 1 ON

W ponizszej tabeli pokazano sposob ustawiania dtugosci danych procesowych za
pomocg przetacznikow DIP S1/1i S1/2:

Diugosé¢ danych Wartos¢ DIP S2/1 DIP S2/2
procesowych

0PD 0 OFF OFF
1PD 1 ON OFF
2PD 2 OFF ON
3PD 3 ON ON
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Uruchomienie z DeviceNet (MFD + MQD) (‘CD

Ustawianie dtugosci danych procesowych (tylko MQD) @

7.4  Ustawianie dfugosci danych procesowych (tylko MQD)

Ustawianie dtugosci danych procesowych odbywa sie za pomoca przetacznikéw DIP
S2/1 do S2/4.

S2
[1] zarezerwowane (potozenie OFF)
Qj [2] Diugosc¢ danych procesowych
ij Ustawienie fabryczne: 4 PD
N
(1

W~ PD3 23x0= o0
W oPp2 22x1= 4
B~ ro1 2'x0= 0 (@
& B roo 2%0= 0
4
1420701707

W ponizszej tabeli pokazano sposdb ustawiania dtugosci danych procesowych za
pomocg przetacznikow DIP S1/1 do S1/4:

Diugosé¢ danych DIP S2/4 DIP S2/3 DIP S2/2 DIP S2/1
procesowych PD3 PD2 PD1 PDO
zarezerwowane OFF OFF OFF OFF
1 OFF OFF OFF ON
2 OFF OFF ON OFF
3 OFF OFF ON ON
4 OFF ON OFF OFF
5 OFF ON OFF ON
6 OFF ON ON OFF
7 OFF ON ON ON
8 ON OFF OFF OFF
9 ON OFF OFF ON
10 ON OFF ON OFF
zarezerwowane wszystkie dalsze potozenia przetacznikow
WSKAZOWKI
° Jesli podana zostanie zla szybkos¢ przesytu (dioda BIO miga na czerwono),
1 urzadzenie pozostanie tak dtugo w stanie inicjalizacyjnym, az nastawione zostanie
wiasciwe obsadzenie przetacznikéw DIP (tylko w przypadku MQD).
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Uruchomienie z DeviceNet (MFD + MQD)
Funkcje przetacznikéw DIP (MFD)

7.5 Funkcje przetacznikéw DIP (MFD)
7.5.1 Szybkos¢ przesytu i adres (MAC-ID)
Szybkos¢ transmisji i adres (MAC-ID) modutu mozna ustawi¢ poprzez blok
przetacznikow DIP S1.
S1
W 25 ]
W~ - [1]adres (MAC-ID)
‘o 23 [2]szybko$¢ przesyhu
@2 "
. NE
W~ 20
|- - }
z (2]
© ‘ 1423449227
7.5.2 Konfiguracja PD
Konfiguracje PD ustawia sie w przypadku MFD poprzez blok przetgcznikéw DIP S2.
S2
ij [1] /O Enable
Qj" [2] Dtugos$¢ danych procesowych
([T
g
A
— 1
@
W2’ :lf
[2]
z 0
|2
SH@ 1423670027
Wynikajg z tego dla réoznych wariantow MFD nastepujace konfiguracje PD.
Ustawianie Obstugiwane |Opis Dlugosé Diugos¢
przetacznikow warianty MFD wyjsciowych wejsciowych
DIP danych danych
procesowych procesowych
w bajtach w bajtach
(Output-Size) (Input-Size)
2PD wszystkie MFD | Sterowanie MOVIMOT® poprzez 2 dane 4 4
procesowe
3 PD wszystkie MFD Sterowanie MOVIMOT® poprzez 3 dane 6 6
procesowe
: ® :
0PD +DI/DO  MFD21/22 Brak sterowan!a} l.\/IO\'/,II’\/IOT , tylko przetwarzanie 1 1
cyfrowych wej$c¢ i wyjsé
Sterowanie MOVIMOT® poprzez 2 stowa danych
2PD +DIDO | MFD21/22 procesowych i przetwarzanie wejsc i wyjsé. 5 5
3PD +DI/DO  MFD21/22 Sterowanie MQVIMOT® poprzezlgi’s_’fowglc’janych 7 7
procesowych i przetwarzanie wejs¢ i wyjsc.
0 PD + DI MFD32 Brall’('sterowanla MOVIMOT, tylko przetwarzanie 0 1
wejsc
; ®
2PD + DI MFD32 Sterowanie MQVIMOT poprzez.’Z’erowa danych 4 5
procesowych i przetwarzanie wej$é
; ®
3PD + DI MFD32 Sterowanie MOVIMOT™ poprzez 3 stowa danych 6 7

procesowych i przetwarzanie cyfrowych wejsé.
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Znaczenie wskazania diody LED (MFD)

C z0.

7.6

7.6.1

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza DeviceNet/CANopen, rozdzielacze polowe
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Znaczenie wskazania diody LED (MFD)
Ztacze DeviceNet MFD posiada 5 diod do diagnozy:

Power-Up

(o

dioda Mod/Net (zielona/czerwona) do wskazan statusu modutu i sieci
dioda PIO (zielona/czerwona) do wskazan stanu kanatu danych procesowych

dioda BIO (zielona/czerwona) do wskazan stanu kanatu danych procesowych Bit-
Strobe

dioda BUS-F (czerwona) do wskazan stanu magistrali
dioda SYS-F (czerwona) o wskazan btedéw systemowych MFD lub MOVIMOT®

S

SEWIN©

1423712395

Po wigczeniu urzadzenia przeprowadzony zostanie test Power-Up wszystkich diod
LED. Diody LED wigczane sg przy tym w nastepujgcej kolejnosci:

Czas dioda dioda PIO dioda BIO dioda BUS-F dioda
Mod/Net SYS-F
0 ms zielona wyt. wyt. wyt. wyt.
250 ms czerwona wyt. wyt. wyt. wyt.
500 ms wyt. zielona wyt. wyt. wyt.
750 ms wyt. czerwona wyt. wyt. wyt.
1000 ms wyt. wyt. zielona wyt. wyt.
1250 ms wyt. wyt. czerwona wyt. wyt.
1500 ms wyt. wyt. wyt. czerwona wyt.
1750 ms wyt. wyt. wyt. wyt. czerwona
2000 ms wyt. wyt. wyt. wyt. wyt.

Na koncu urzadzenie sprawdza, czy zostato juz podtagczone jakie$ inne urzadzenie
abonenckie z tym samym adresem (DUP-MAC-Check). Jesli znalezione zostanie jakies
inne urzadzenie abonenckie z tym samym adresem, urzadzenie wylgcza sie a diody

Mod/Net", "PIO" i "BIO" Swiecg sie stale na czerwono.
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7.6.2 Dioda Mod/Net (zielona/czerwona)

7

Funkcjonalnos¢ diody "Mod/Net" (modul/sie¢-dioda statusowa LED) ustalona jest
w specyfikacji DeviceNet. W ponizszej tabeli przedstawiono tg funkcjonalnosé:

Status LED Znaczenie Usuwanie biedow
Nie wiaczone/ Wyt * Urzadzenie jest w trybie * Wiaczyé napiecie zasilajgce
Offline Offline poprzez wtyk DeviceNet
* Urzadzenie przeprowadza
kontrole DUP-MAC
» Urzadzenie jest wytgczone
W trybie Online i Pulsuje na |+ DUP-MAC-Check zostat * Urzadzenie abonenckie
w Operational |zielono pomysinie przeprowadzony musi zosta¢ dotgczone do
Mode (1 s-takt) |+ Nie zostato jeszcze listy skanowania Mastera,
utworzone potaczenie do a komunikacja w Masterze
Mastera uruchomiona
» Brakujaca, btedna lub
niekompletna konfiguracja
Online, Zielona » Utworzone zostato -
Operational potaczenie online do Mastera
Mode i + Potaczenie jest aktywne
Connected (Established State)
Minor Fault lub Miga na » Polled I/O lub/i Bit-Strobe » Sprawdzi¢ kabel DeviceNet
Connection czerwono 1/0-Connection sg w trybie |+ Sprawdzi¢ reakcje na
Timeout (takt 1's) Timeout-State Timeout; Jesli ustawiona
+ W systemie Bus lub jest reakcja z btedem,
urzadzeniu pojawit sie wowczas po usunieciu
mozliwy do usuniecia btad btedu nalezy przeprowadzi¢
reset urzadzenia
Critical Fault lub Czerwona '+ Wystapit blad krytyczny, » Sprawdzi¢ kabel DeviceNet
Critical Link niemozliwy do usuniecia * Sprawdzi¢ adres (MAC-ID) -
Failure *  BusOff czy juz jakies inne
*  DUP-MAC-Check stwierdzit urzadzenie ma ten sam
wystgpienie btedu adres?

7.6.3 Dioda PIO zielonal/(czerwona)

Dioda PIO kontroluje potaczenie Polled I/O (kanat danych procesowych). W ponizszej
tabeli przedstawiono funkcjonalnos¢:

Status LED Znaczenie
DUP-MAC- Miga na * Urzadzenie przeprowadza - Jesli urzadzenie
Check zielono kontrole DUP-MAC abonenckie po ok. 2 s nie
(takt 125 opusci tego stanu oznacza
ms) to, ze nie znaleziono innych
urzgdzen abonenckich
* Musi by¢ podtaczone min.
jedno kolejne urzadzenie
DeviceNet
Nie Wyt * Urzadzenie jest w trybie « Ten typ potaczenia nie
podtaczone/ Offline zostat aktywowany
Offline jednak * Urzadzenie jest wytaczone + Potgczenie musi byé
nie DUP-MAC- wigczone w Masterze
Check
W trybie Online | Pulsujena + Urzadzenie jest Online * Aktualne urzadzenie
i w Operational | zielono *  DUP-MAC-Check zostat abonenckie zostato
Mode (1 s-takt) pomysinie przeprowadzony rozpoznane przez Master,
* Utworzone zostanie jednak oczekiwano innego
potaczenie PO z Masterem typu urzadzenia
(Configuring State) * Ponownie przeprowadzi¢
» Brakujaca, btedna lub konfiguracje w Masterze
niekompletna konfiguracja

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza DeviceNet/CANopen, rozdzielacze polowe
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Status LED Znaczenie

Online, Zielona * online -

Operational * Utworzone zostato

Mode i potaczenie PIO

Connected (Established State)

Minor Fault lub  Miga na »  Wystapit btad krytyczny, » Sprawdzi¢ kabel DeviceNet

Connection czerwono niemozliwy do usuniecia * Sprawdzi¢ reakcje Timeout

Timeout (takt1s) |« Polled I/O-Connection jest (P831), jesli ustawiona jest

w trybie Timeout-State reakcja z btedem, nalezy

po usunieciu btedu
przeprowadzi¢ reset
urzadzenia

Critical Fault Czerwona  + Wystapit btad krytyczny, » Sprawdzi¢ kabel DeviceNet

lub Critical niemozliwy do usuniecia * Sprawdzi¢ adres (MAC-ID)

Link Failure e BusOff - czy juz jakie$ inne

DUP-MAC-Check stwierdzit
wystapienie btedu

urzadzenie ma ten sam
adres?

7.6.4 Dioda BIO (zielona/czerwona)

Dioda LED BIO nadzoruje potaczenie Bit-Strobe 1/0. W ponizszej tabeli przedstawiono

funkcjonalnos¢:

Status

LED

Znaczenie

Usuwanie btedow

DUP-MAC-Check

Miga na
zielono (takt
125 ms)

Urzadzenie przeprowadza |«
kontrole DUP-MAC

Jesliurzadzenie abonenckie
po ok. 2 s nie opusci tego
stanu oznacza to, ze nie
znaleziono innych urzadzen
abonenckich

Musi by¢ podtagczone min.
jedno kolejne urzadzenie
DeviceNet

Nie wiaczona /
Offline lecz bez
kontroli DUP-
MAC-Check

Wyt

Urzgdzenie jest w trybie  »
Offline
Urzadzenie jest wytgczone

Ten typ potaczenia nie
zostat aktywowany
Potaczenie musi by¢
wigczone w Masterze

W trybie Online i
w Operational
Mode

Miga na
zielono (takt
1s)

Urzgdzenie jest Online .
DUP-MAC-Check zostat
pomysinie

przeprowadzony

Utworzone zostanie
potaczenie BIO .
z Masterem (Config. State)
Brakujaca, btedna lub
niekompletna konfiguracja

Aktualne urzadzenie
abonenckie zostato
rozpoznane przez Master,
jednak oczekiwano innego
typu urzadzenia.
Ponownie przeprowadzi¢
konfiguracje w Masterze

Online, Zielona * online -

Operational * Utworzone zostato

Mode i potaczenie BIO

Connected (Established State)

Minor Fault lub | Miga na +  Wystapit btad krytyczny, « Sprawdzi¢ kabel DeviceNet

Connection czerwono niemozliwy do usuniecia |+ Sprawdzi¢ reakcje Timeout

Timeout (takt 1's) + Bit-Strobe 1/0-Connection (P831), jesli ustawiona jest

jest w trybie Timeout-State reakcja z btedem, nalezy po

usunieciu btedu
przeprowadzi¢ reset
urzadzenia

Critical Fault lub Czerwona |- Woystapit btad krytyczny, '+ Sprawdzi¢ kabel DeviceNet

Critical Link niemozliwy do usuniecia ¢« Sprawdzi¢ adres (MAC-ID) -

Failure *  BusOff czy juz jakies inne

DUP-MAC-Check
stwierdzit wystgpienie
btedu

urzgdzenie ma ten sam
adres?

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza DeviceNet/CANopen, rozdzielacze polowe
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7.6.5 Dioda BUS (czerwona)

Dioda LED BUS-F sygnalizuje fizyczny stan wezta magistrali. W ponizszej tabeli
przedstawiono funkcjonalnosé¢:

Status LED Znaczenie Usuwanie btedow
Error-Aktiv- Wyt * llos¢ bteddw magistrali -
State oscyluje w normalnym
zakresie
Error-Passiv- Pulsuje na |« Urzadzenie » Jesli nie sg podiaczone
State czerwono przeprowadza kontrole inne urzadzenia
(takt DUP-MAC i nie moze abonenckie, nalezy
125 ms) przesytac¢ zadnych wigczy¢ przynajmniej
komunikatéw, poniewaz 1 kolejne urzadzenie
do Bus nie zostaty
podtaczone dalsze
urzadzenia abonenckie
(Error-Passiv-State)
Error-Passiv- Miga na * llos¢ fizycznych bledow « Jesli ten btad pojawi sie
State czerwono magistrali jest za duza. podczas eksploatacji
(takt 1 s) * Na magistrali nie sg juz (tzn. podczas trwania
aktywnie zapisywane komunikacji), nalezy
zadne telegramy o sprawdzi¢ okablowanie i
btedach oporniki obciazeniowe
BusOff-State Czerwona |+ llos¢ fizycznych btedow » Sprawdzenie okablowania,
magistrali wzrosta mimo opornikéw
przetaczenia w stan obcigzeniowych, szybkosci
Error-Passiv-State transmisji i adresu (MAC-
* Dostep do magistrali ID)
zostaje wytgczony.

7.6.6 Dioda SYS-F-LED (czerwona)

Dioda LED SYS-F w konfiguracjach PD 0 PD+DI/DO i 0 PD+DI nie dziata.

Znaczenie

Usuwanie btedow

Normalny stan roboczy
urzadzenia MFD oraz
MOVIMOT®

Stan pracy MFD OK,
MOVIMOT® zgtasza btad

Przeprowadzi¢ analize numeru btedu

w stowie statusowym 1 urzadzenia
MOVIMOT ® w ukiadzie sterowania
Zresetowaé MOVIMOT® poprzez
sterowanie (bit resetu w stowie
sterujacym 1)

Dalsze informacje znajdujg sie w instrukc;ji
MOVIMOT®

MOVIMOT® nie reaguje
na wartosci zadane

z DeviceNet-Master,
poniewaz nie ma
zezwolenia dla danych PD

Zaktécenie lub zerwanie
potaczenia
komunikacyjnego %omiedzy
MFD a MOVIMOT

Sprawdzi¢ przetgczniki DIP S1/1 — S1/4
na MOVIMOT®

Ustawi¢ adres RS-485 na 1, aby
udostepni¢ dane PO

Sprawdzi¢ potaczenie przewodoéw
elektrycznych pomiedzy urzadzeniem
MFD a MOVIMOT® (zaciski RS+ i RS-)

LED

Wyt .
pulsuje 1 x | *
pulsuje 2 x | *
Wt .

Wytacznik serwisowy na
rozdzielaczu polowym
znajduje sie w potozeniu
OFF

Sprawdzi¢ ustawienie wytacznika
serwisowego ha rozdzielaczu polowym
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7.7 Stany bledéw (MFD)
7.7.1 Biad systemowy MFD/ btad MOVIMOT®

Jesli urzadzenie MFD zglosi btad systemowy (state swiecenie diody LED "SYS-F"),
oznacza to iz przerwana jest komunikacja pomiedzy urzgdzeniem MFD a MOVIMOT®.
Ten btad systemowy komunikowany jest do uktadu PLC w postaci kodu btedu 914.,
poprzez kanat diagnostyczny oraz za posrednictwem stéw statusowych wejsciowych
danych procesowych. Poniewaz ten btad systemowy sygnalizuje z reguly
wystapienie probleméw w okablowaniu lub brak zasilania 24V w falowniku
MOVIMOT®, to nie jest mozliwy RESET poprzez stowo sterujace! Gdy tylko
potaczenie komunikacyjne zostanie ponownie nawigzane, blad zresetuje sie
samoczynnie. Nalezy sprawdzi¢ podtaczenie elektryczne ztagcza MFD oraz napedu
MOVIMOT®. w przypadku awarii systemu, wejSciowe dane procesowe przesytajg
z powrotem zdefiniowany wzorzec bitu, poniewaz nie sg juz dostepne zadne
obowigzujace informacje o stanie MOVIMOT®. W celu przeprowadzenia analizy
w uktadzie sterowania mozna wykorzystywac tylko stowo statusowe bit 5 (zaktdcenie)
oraz kod btedu. Pozostate informacje nie sg obowigzujace!

Procesowe stowo wejscia Wartosé Znaczenie
Hex

PI1: Stowo statusowe 1 5B20p¢y Kod btedu 91 (5By,ey), bit 5 (Usterka) = 1
Pozostate informacje o statusie nie sg
obowigzujace!

PI2: Wartos¢ rzeczywista 0000y Informacja nie jest obowigzujaca

pradu

PI3: Stowo statusowe 2 00201y Bit 5 (zaktocenie) = 1
Pozostate informacje o statusie nie sg
obowigzujace!

Bajt wejsciowy dla wejs$¢ XXhex Informacje wejsciowe dla wejs¢ cyfrowych bedg

cyfrowych nadal aktualizowane

Informacje wejsciowe dla wejs¢ cyfrowych bedg nadal aktualizowane, dzieki czemu
mogq by¢ one dalej analizowane w uktadzie sterowania.

7.7.2 DeviceNet Timeout

7.7.3 Diagnoza

Reakcja Timeout wyzwalana jest przez karte opcji DeviceNet. Czas reakcji Timeout
ustawiany jest przy pomocy Mastera, po utworzeniu potgczenia. W specyfikaciji
DeviceNet mowa jest nie o czasie reakcji Timeout, lecz o Expected Packet Rate.
Expected Packet Rate obliczany jest w oparciu o czas reakcji Timeout wedtug
nastepujacej formuty:

tCzas Timeout = 4 x tExpected_Packet_Rate

Expected Packet Rate moze zosta¢ ustawiony poprzez Connection Object Class (0x05)
Attribute 0x09. Zakres wartosci siega od 5 ms do 65535 ms, Step 5 ms (0 ms =
wytgczony).

W celu przeprowadzenia diagnozy magistrali mozna np. skorzysta¢ ze sterowania
Allen-Bradley DeviceNet-Manager. Przy tym poprzez Start-Online-Build sprawdza sie,
czy wszystkie komponenty sg dostepne poprzez magistrale.

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza DeviceNet/CANopen, rozdzielacze polowe
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Po podwdjnym kliknieciu na symbol MFD urzadzenia MOVIMOT® pokazywane sg
parametry fieldbus ztgcza.
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General Parameters | 1/0 Data| EDS File |
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7.8.1

Znaczenie wskazania diody LED (MQD)
Zigcze DeviceNet MFD posiada 5 diod do diagnozy:

Power-Up

C &9,

@7

» diode "Mod/Net" (zielona/czerwona) do sygnalizacji statusu modutu i sieci

» diode "PIO" (zielona/czerwona) do sygnalizacji stanu potgczenia Polled I/O

+ diode "BIO" (zielona/czerwona) do sygnalizacji stanu potgczenia Bit-Strobe 1/0

» diode "BUS-F" (czerwona) do sygnalizacji bledéw magistrali

» diode LED "SYS-F" (czerwona) dla sygnalizacji btedéw oraz trybu pracy MQD.

\

I

[
o
2

SEVWWIN©

1425575691

Po wiaczeniu urzadzenia przeprowadzony zostanie test Power-Up wszystkich diod
LED. Diody LED wigczane sg przy tym w nastepujgcej kolejnosci:

Czas dioda dioda PIO dioda BIO dioda BUS-F dioda
Mod/Net SYS-F
0 ms zielona wyt. wyt. wyt. wyt.
250 ms czerwona wyt. wyt. wyt. wyt.
500 ms wyt. zielona wyt. wyt. wyt.
750 ms wyt. czerwona wyt. wyt. wyt.
1000 ms wyt. wyt. zielona wyt. wyt.
1250 ms wyt. wyt. czerwona wyt. wyt.
1500 ms wyt. wyt. wyt. czerwona wyt.
1750 ms wyt. wyt. wyt. wyt. czerwona
2000 ms wyt. wyt. wyt. wyt. wyt.

Na koncu urzadzenie sprawdza, czy zostato juz podtgczone jakie$ inne urzadzenie
abonenckie z tym samym adresem (DUP-MAC-Check). Jesli znalezione zostanie jakies
inne urzadzenie abonenckie z tym samym adresem, urzadzenie wylacza sie a diody
Mod/Net, P10 i BIO $wiecgq sie stale na czerwono.

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza DeviceNet/CANopen, rozdzielacze polowe
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7.8.2 Dioda Mod/Net (zielona/czerwona)

Funkcjonalnos¢ diody Mod/Net (modul/sie¢-dioda statusowa LED) ustalona jest
w specyfikacji DeviceNet. W ponizszej tabeli przedstawiono tg funkcjonalnosé:

Status LED Znaczenie Usuwanie bledow
Nie wiaczone/ | Wyl * Urzadzenie jest w trybie *  Wiaczyé napiecie
Offline Offline zasilajgce poprzez wtyk
* Urzadzenie przeprowadza DeviceNet
kontrole DUP-MAC
* Urzadzenie jest wylgczone
W trybie Online i Pulsuje na '+ Urzadzenie jest w trybie * Urzadzenie abonenckie
w Operational  zielono online i nie zostato musi zosta¢ dofaczone do
Mode (1 s-takt) nawigzane zadne pofaczenie listy skanowania Mastera,
*  DUP-MAC-Check zostat a komunikacja w Masterze
pomysinie przeprowadzony uruchomiona
* Nie zostalo jeszcze
utworzone potaczenie do
Mastera
» Brakujaca (btedna) lub
niekompletna konfiguracja
Online, Zielona » Utworzone zostato -
Operational potaczenie online do Mastera
Mode i + Potaczenie jest aktywne
Connected (Established State)
Minor Fault lub Miga na +  Wystapit btad krytyczny, » Sprawdzi¢ kabel
Connection czerwono niemozliwy do usuniecia DeviceNet
Timeout (takt 1 s) + Polled I/O lub/i Bit-Strobe » Sprawdzi¢ reakcje
I/O-Connection sg w trybie Timeout, jesli ustawiona
Timeout-State jest reakcja z btedem,
*  Wystgpit btad mozliwy do nalezy po usunigciu btedu
usunigcia w urzadzeniu przeprowadzi¢ reset
urzadzenia
Critical Fault lub Czerwona |+ Wystapit btad krytyczny, * Sprawdzi¢ kabel
Critical Link niemozliwy do usuniecia DeviceNet
Failure +  BusOff * Sprawdzi¢ adres (MAC-ID)
+  DUP-MAC-Check stwierdzit - czy juz jakies inne
wystapienie btedu urzadzenie ma ten sam
adres?

7.8.3 Dioda PIO zielonal/(czerwona)

Dioda PIO kontroluje potaczenie Polled I/O (kanat danych procesowych). W ponizszej
tabeli przedstawiono tg funkcjonalnos¢:

Status LED Znaczenie Usuwanie btedow
DUP-MAC-Check Pulsuje na = Urzadzenie przeprowadza » Jesli urzadzenie abonenckie
zielono kontrole DUP-MAC po 2 sek. nie opusci tego
(takt stanu oznacza to, ze nie
125 ms) znaleziono innych urzadzen
abonenckich
* Musi by¢ podtaczone
przynajmniej jedno kolejne
urzgdzenie DeviceNet
Nie podtaczone/ Wyt * Urzadzenie jest w trybie Offline *+  Ten typ potaczenia nie zostat
Offline jednak nie * Urzadzenie jest wytaczone aktywowany
DUP-MAC-Check » Potaczenie musi by¢ wiaczone
w Masterze
Online i w trybie |Pulsuje na « Urzadzenie jest Online * Aktualne urzadzenie
Operational Mode zielono *  DUP-MAC-Check zostat abonenckie zostato
(1 s-takt) pomysinie przeprowadzony rozpoznane przez Master,
* Utworzone zostanie potaczenie jednak oczekiwano innego
P10 z Masterem (Configuring typu urzadzenia
State) * Ponownie przeprowadzi¢
« Brakujaca, btedna lub konfiguracje w Masterze
niekompletna konfiguracja
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Status LED Znaczenie Usuwanie btedow

Online, Zielona ¢ Online -

Operational Mode « Utworzone zostato potgczenie

i Connected PIO (Established State)

Minor Fault lub | Pulsuje na |« Wystgpit btad krytyczny, * Sprawdzi¢ kabel DeviceNet
Connection czerwono niemozliwy do usuniecia » Sprawdzi¢ reakcje Timeout
Timeout (1 s-takt) '+ Polled I/O-Connection jest (P831)

w trybie Timeout-State Jesli ustawiona jest reakcja
z btedem, nalezy po usunigciu
btedu przeprowadzic reset

urzadzenia

Critical Fault lub |[Czerwona |« Wystgpit btad krytyczny, * Sprawdzi¢ kabel DeviceNet
Critical Link niemozliwy do usuniecia » Sprawdzi¢ adres (MAC-ID) -
Failure e BusOff czy juz jakies inne urzadzenie

« DUP-MAC-Check stwierdzit ma ten sam adres”?

7.8.4 Dioda BIO (zielona/czerwona)

Dioda LED BIO nadzoruje potaczenie Bit-Strobe I/O. W ponizszej tabeli przedstawiono

tg funkcjonalnos¢:

wystgpienie btedu

Status LED Znaczenie Usuwanie btedéw
DUP-MAC- Pulsuje * Urzadzenie przeprowadza + Jesli urzadzenie
Check nazielono kontrole DUP-MAC abonenckie po ok. 2 s nie
(takt opusci tego stanu oznacza
125 ms) to, ze nie znaleziono
innych urzadzen
abonenckich
* Musi by¢ podtgczone min.
jedno kolejne urzadzenie
DeviceNet
Nie wiaczona/ | Wyt * Urzadzenie jest w trybie + Ten typ potaczenia nie
Offline lecz bez Offline zostat aktywowany
kontroli DUP- * Urzadzenie jest wytaczone <« Polgczenie musi by¢
MAC-Check wigczone w Masterze
Online i w trybie = Pulsuje » Urzadzenie jest Online * Aktualne urzagdzenie
Operational nazielono |+ DUP-MAC-Check zostat abonenckie zostato
Mode (1 s-takt) pomysinie rozpoznane przez Master,
przeprowadzony jednak oczekiwano innego
* Utworzone zostanie typu urzadzenia.
potaczenie BIO z Masterem | + Ponownie przeprowadzi¢
(Configuring State) konfiguracje w Masterze
» Brakujgca, btedna lub
niekompletna konfiguracja
Online, Zielona ¢ Online -
Operational » Utworzone zostato
Mode i potaczenie BIO
Connected (Established State)
Minor Fault lub | Pulsuje *  Wystapit btad krytyczny, + Sprawdzi¢ kabel
Connection na niemozliwy do usuniecia DeviceNet
Timeout czerwono |+ Bit-Strobe I/O-Connection |« Sprawdzi¢ reakcje Timeout
(1 s-takt) jest w trybie Timeout-State (P831). Jesli ustawiona
jest reakcja z btedem,
woOwczas po usunieciu
btedu nalez przeprowadzic¢
reset urzadzenia
Critical Fault lub Czerwona |+ Woystgpit btad krytyczny, + Sprawdzi¢ kabel
Critical Link niemozliwy do usuniecia DeviceNet
Failure *  BusOff * Sprawdzi¢ adres (MAC-ID)
*  DUP-MAC-Check stwierdzit - (czy jakies inne
wystapienie btedu urzadzenie ma ten sam
adres?)
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Uruchomienie z DeviceNet (MFD + MQD)
Znaczenie wskazania diody LED (MQD)

©

7.8.5 Dioda BUS (czerwona)

Dioda LED BUS-F sygnalizuje fizyczny stan wezta magistrali. W ponizszej tabeli
przedstawiono tg funkcjonalno$¢:

Status LED Znaczenie Usuwanie bledow
Error Active Wyt * llos¢ btedoéw Bus miesci -
State sie w normalnym zakresie
(Error-Aktive-State).
Test DUP-MAC | Pulsujena ¢ Urzadzenie przeprowadza |« Jesli nie sg podigczone
czerwono kontrole DUP-MAC i nie inne urzadzenia
(takt moze przesyta¢ zadnych abonenckie, nalezy
125 ms) komunikatéw, poniewaz do wigczy¢ przynajmniej
magistrali Bus nie zostaty 1 kolejne urzadzenie
podtaczone dalsze
urzadzenia abonenckie
(Error-Passiv-State)
Error-Passiv- Pulsujena | « llos¢ fizycznych btedéw « Jesli ten btad pojawi sie
State czerwono magistrali jest za duza. Nie podczas eksploatacji

(1 s-takt)

bedzie wiecej aktywnych

(tzn. podczas trwania

telegramow Error i nie
bedg one zapisywane na
Bus (Error-Passiv-State).

komunikacji), nalezy
sprawdzi¢ okablowanie i
oporniki obcigzeniowe

Bus-Off-State

Czerwona | °

* llos¢ fizycznych biedow
magistrali wzrosta mimo
przetaczenia w stan Error-
Passiv-State. Dostep do
magistrali zostaje

Bus-Off-State

wytaczony.

* Sprawdzenie okablowania,
opornikéw
obcigzeniowych, szybkosci
transmisji i adresu (MAC-
ID)

7.8.6 Dioda SYS-F-LED (czerwona)

LED

Znaczenie

Usuwanie btedow

Wyt

Normalny stan pracy

MQD znajduje sie w stanie
przesytu danych

z podtgczonymi napedami
MOVIMOT®

miga
rownomiernie

Wi.

MQD wykazuje na
wystepowanie stanu btedow
W oknie statusu
MOVITOOLS® wyswietlany
jest komunikat o btedach

MQD nie wymienia danych

z podtgczonymi napedami
MOVIMOT®.

MQD nie zostato
skonfigurowane, lub
podtaczone napedy
MOVIMOT® nie odpowiadaja.

Nalezy przestrzegac opisu btedow
oraz informacji zawartych w tabeli
btedéw w szczegdtowym
podreczniku, rozdziat "Tabela btedow
ztaczy fieldbus"

Sprawdzi¢ okablowanie RS-485
pomigedzy MQD a podtgczonymi
napedami MOVIMOT® oraz napiecie
zasilajgce MOVIMOT®

Sprawdzi¢, czy adresy ustawione

w MOVIMOT™ zgadzajg sie

z adresami w programie IPOS
(Polecenie "MovcommbDef")
Sprawdzi¢, czy program IPOS zostat
uruchomiony

Wytacznik serwisowy na
rozdzielaczu polowym
znajduje sie w potozeniu OFF

Sprawdzi¢ ustawienie wylgcznika
serwisowego na rozdzielaczu
polowym

66

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza DeviceNet/CANopen, rozdzielacze polowe




Uruchomienie z DeviceNet (MFD + MQD) (‘@

7.9
7.91

Stany btedow (MQD) @

Stany btedéw (MQD)

Timeout ztacza fieldbus

Wytaczenie urzadzenia fieldbus-Master lub przerwanie przewodéw okablowania
fieldbus powoduje w ztagczu MQD reakcje timeout dla fieldbus. Podtaczone napedy
MOVIMOT® sg zatrzymywane w wyniku wystania stowa wyjsciowych danych
procesowych "0". Poza tym, cyfrowe wyjscia przestawiane sg na "0".

Odpowiada to na przyktad szybkiemu zatrzymaniu w stowie sterujacym 1.

Uwaga, je$li naped MOVIMOT® sterowany jest za pomoca 3 stéw danych
procesowych, wowczas w 3. slowie wprowadzana jest rampa 0 sek.!

Btad "Fieldbus-timeout" resetuje si¢ samoczynnie, tzn. napedy MOVIMOT®
otrzymuja po ponownym nawigzaniu komunikacji fieldbus natychmiast
z powrotem aktualne procesowe dane wyjsciowe ze sterowania.

Reakcja na bledy moze zosta¢ wytaczona poprzez P831 programu MOVITOOLS®-
Shell.

7.9.2 RS-485 Timeout

Jesli jeden lub kilka napedéw MOVIMOT® nie moze komunikowad sie poprzez RS-485
z MQD, woéwczas w stowie statusowym 1 wyswietlany jest kod btedu 91 "Btad
systemowy". Nastepnie zapala sie dioda LED "SYS-F". Biad ten przesytany jest réwniez
poprzez ztgcze diagnostyczne.

Napedy MOVIMOT®, ktore nie otrzymujg danych, zatrzymujg sie po 1 sekundzie.
Warunkiem jest tutaj, aby wymiana danych pomiedzy MQD a MOVIMOT® odbywata sie
poprzez polecenia MOVCOMM. Urzadzenia MOVIMOT® ktére nadal otrzymujg dane,
mogq by¢ sterowane dalej w zwykty sposdb.

Timeout resetuje sie samoczynnie, tzn. aktualne dane procesowe sa natychmiast
wymieniane po nawigzaniu komunikacji z niedostepnym napedem MOVIMOT™.

7.9.3 Blad urzadzenia

Zigcza fieldbus MQD moga rozpozna¢ caly szereg uszkodzen sprzetowych.
Po rozpoznaniu uszkodzen sprzetowych urzadzenia zostang zablokowane. Informacje
na temat rodzajéw bteddw, reakcji na btedy oraz sposobdw ich usuwania umieszczono
w szczegobtowym podreczniku, rozdziat "Tabela btedéw ztgcz fieldbus".

Uszkodzenia sprzetowe prowadzg do tego, ze w wejsciowych danych procesowych
w stowie statusowym 1 wszystkich urzadzen MOVIMOT® wyswietlony zostanie btad 91.
Dioda LED "SYS-F" na ztgczu MQD pulsuje wowczas réwnomiernie.

Doktadny kod btedu moze zostaé wyswietlony za posrednictwem zigcza
diagnostycznego w MOVITOOLS® w statusie MQD. W programie IPOS btgd moze by¢
odczytany i przetwarzany za pomocg polecenia "GETSYS".

7.9.4 DeviceNet Timeout

Czas reakcji Timeout ustawiany jest przy pomocy Mastera, po utworzeniu potgczenia.
W specyfikacji DeviceNet mowa jest nie o czasie reakcji Timeout, lecz o Expected
Packet Rate. Expected Packet Rate obliczany jest w oparciu o czas reakcji Timeout
wedtug nastepujacej formuty:

tCzas Timeout — =4x tExpected Packet_Rate

Expected Packet Rate moze zostaé ustawiony poprzez Connection Object Class (0x05)
Attribute 0x09. Zakres wartosci siega od 5 ms do 65535 ms, Step 5 ms (O ms =
wytgczony).
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8
8.1

Uruchomienie z CANopen
Procedura uruchamiania

Uruchomienie z CANopen

Procedura uruchamiania

1. Podczas pracy ze ztaczem fieldbus lub z falownikiem nalezy koniecznie stosowac sie

do ostrzezen i zalecen dotyczacych bezpieczenstwa zawartych w rozdziale "Wazne
wskazowki dotyczace uruchomienia” (— str. 50).
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2. Nalezy sprawdzi¢ prawidtowe podtgczenie falownika MOVIMOT® oraz zigcza
CANopen (MFZ31, MFZ33, MFZ36, MFZ37 lub MFZ38).
3. Przetacznik DIP S$1/1 falownika MOVIMOT® (patrz w odpowiedniej instrukgji obstugi
dla MOVIMOT®) na "ON" (= adres 1).
7 4
100000
3 4 5 6 7 8
1158400267
4. Wykreci¢ zaslepke gwintowang nad potencjometrem wartosci zadanych f1 przy
falowniku MOVIMOT®.
5. Za pomoca potencjometru wartosci zadanych f1 ustawi¢ maksymalng predkosc
obrotowa.
f[Hz] 1007
751
6
&) =
— -
01 2 3 4 5 6 7 8 9 10 [1]
1158517259
[1] Pozycja potencjometru
6. Upewni¢ sie, ze na zaslepce potencjometru wartosci zadanych f1 jest uszczelka,
nastepnie wkreci¢ zaslepke.
WSKAZOWKA
» Stopien ochrony opisany w danych technicznych zachowany bedzie tylko wéwczas,
jesli zaslepka gwintowana potencjometru warto$ci zadanych oraz zaslepka ztgcza
diagnostycznego X50 zostaty prawidtowo zamontowane.
* W przypadku nieprawidlowego montazu zaslepki gwintowanej moze dojs¢ do
uszkodzenia falownika MOVIMOT®.
7. Ustawi¢ czestotliwo$¢ minimalng f,;, za pomoca przetacznika f2.

Funkcja Ustawienie

Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Minimalna 2 5 7 10 12 | 15 20 25 30 35 40
czestotliwos¢ i, [HZ]
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Procedura uruchamiania @

8. Jesli czas rampy nie jest definiowany poprzez fieldbus (2 PD), wéwczas nalezy go
ustawi¢ za pomoca przetacznika t1 przy falowniku MOVIMOT®. Czasy rampy

odnoszg sie do skoku wartosci zadanej o 50 Hz.

Funkcja

Ustawienie

Pozycja przetacznika 0 1 2

3 4 5 6 7 8 9 10

Czas rampy t1 [s]

01 02 03

05 07| 1 2 3 5 7 10

9. Sprawdzi¢ przy MOVIMOT®, czy odblokowany jest zadany kierunek obrotow.

Zacisk R Zacisk L Znaczenie
aktywowany aktywowany * oba kierunki sg dostepne
zl |CG
N [’y )
aktywowany ‘ nie aktywowany . tylko kierunek obrotéw w prawo jest dostepny
+ wartosci zadane dla kierunki w lewo prowadzag
do zatrzymania napedu
> clc Yy pe
N (o'l )
nie aktywowany ‘ aktywowany « tylko kierunek obrotéw w Lewo jest dostepny
» wartosci zadane dla kierunku w prawo prowadzg
do zatrzymania napedu
z| |CC
N [a's )
nie aktywowany ‘ nie aktywowany |« urzadzenie jest zablokowane lub naped zostanie
zatrzymany
zl CG
N ol

10.Ustawi¢ adres CANopen na ztagczu MFO.

11.Podtaczyé kable CANopen. Po podtaczeniu zasilania 24 V DC dioda SYS-F musi
zgasna¢ a dioda STATE migac.
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8 (‘C‘) Uruchomienie z CANopen

@ Ustawianie adresu CANopen

8.2 Ustawianie adresu CANopen

S1

o 01
W~ 25x0=07
Whe 5x0=0
W 24x0=0
W~ 8x1=8 >[2]
‘co 2x0=0
B 2'x0=0

= — 20x1 =1

9

Ustawianie adresu CANopen odbywa sie za pomocg
przetacznikéw DIP S1/1 do S1/7.

[1] Zarezerwowany
[2] Adres (ustawiono: adres 9)

Ustawienie fabryczne: adres 1

Obowigzujace adresy: 1 do 127
Uwaga: Adres modutowy 0 nie jest obowigzujgcym
adresem CANopen! Jesli ustawiony zostanie adres 0,
wowczas nie mozna pracowac ze ztgczem. Btad ten
sygnalizowany jest za pomocg migajacych réwnoczesnie
diod COMM, GUARD oraz STATE. Informacje na temat
znaczenia diod zawarte sg w rozdziale "Znaczenie
wskazania diody LED (MFO)" (— str. 73).

1428324363

8.2.1 Ustalanie potozenia przetagcznikéw DIP dla dowolnego adresu

Ponizsza tabela przedstawia na przyktadzie adresu 9, jak ustali¢ potozenia
przetagcznikow DIP dla dowolnych adreséw magistral.

Przeliczanie Reszta Potozenie przelacznika DIP Wartos¢
9/2=4 1 DIP 1 =0ON 1
4/2=2 0 DIP 2 = OFF 2
2/2=1 0 DIP 3 = OFF 4
12=0 1 DIP 4 = ON 8
0/2=0 0 DIP 5 = OFF 16
0/2=0 0 DIP 6 = OFF 32
0/2=0 0 DIP 7 = OFF 64

8.3 Ustawianie szybkosci przesytu CANopen

S2

s
B
e

3 4 5

80aa

S~ 2°x0-0
=2

Ustawianie szybkosci przesytu odbywa sie za pomocg
przetacznikéw DIP S2/1 i S2/2. W ponizszej tabeli pokazano,
jak ustawiana jest szybkos¢ przesytu w oparciu o potozenie
przetgcznikéw DIP.

[1] Szybkos¢ przesytu CANopen
Ustawienie fabryczne: 500 kbodéw

o 21 x1=2
}[1] 1428388491

Szybkos¢ transmisji Wartos¢ DIP 1 DIP 2
125 kboddéw 0 OFF OFF
250 kbodow 1 ON OFF
500 kbodow 2 OFF ON
1 Mbod 3 ON ON

70 Podrecznik kompaktowy — Ztgcza DeviceNet/CANopen, rozdzielacze polowe




Uruchomienie z CANopen (‘CD

Ustawianie dtugosci danych procesowych oraz I/O-Enable @

8.4 Ustawianie dfugosci danych procesowych oraz I/O-Enable

Ustawianie dtugosci danych procesowych odbywa sie za pomoca przetgcznikéw
DIP S2/3 i S2/4. Zezwolenie dla I1/0s odbywa sie za pomoca przetgcznika DIP S2/5.

[1] Zarezerwowane, potozenie OFF
[2] I/O Enable
Ustawienie fabryczne: Enable
[11 [3] Dtugosc¢ danych procesowych
Ustawienie fabryczne: 3 PD

R2a3)

1 =Enable [2]
< 21y 1 =2
aexX1=1

1428438539

mi [
3
RS
I

Z
o

=

W ponizszej tabeli pokazano, jak ustawiana jest funkcja zezwolenia dla I/O w oparciu o
potozenie przetgcznikow DIP.

110 Wartos¢ DIP 5
Zablokowany 0 OFF
Odblokowany 1 ON

W ponizszej tabeli pokazano, jak ustawiana jest dlugos¢ danych procesowych w oparciu
0 potozenie przetgcznikow DIP.

Dtugos¢ danych procesowych Wartos¢ DIP 3 DIP 4
0PD 0 OFF OFF
niedopuszczalna konfiguracja 1 ON OFF
2PD 2 OFF ON
3PD 3 ON ON

8.5 Funkcja przetacznikéw DIP

8.5.1 Szybkosé¢ transmisji i konfiguracja PD

Szybkos¢ transmisji i konfiguracje PD modutu mozna ustawi¢ poprzez blok
przetacznikow DIP S2.

S2

Qj [1] Zarezerwowany
© [2] I/0 Enable

Qj" [1] [3] Dtugosc¢ danych procesowych
Qj@ [4] Szybkos¢ przesytu CAN-Bus

W @
<| o1
=«> 20}[3]

1}
[]
‘ 0

ON

1428707595
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Uruchomienie z CANopen
Funkcja przetacznikéw DIP

Wynikaja z tego dla roznych wariantéw MFO nastepujace konfiguracje PD.

Ustawianie Obstugiwane Opis Dlugosé danych [baijt]
przetacznikéw warianty MFO Wyjsciowe Wejsciowe
DIP dane dane
procesowe procesowe
2PD wszystkie warianty | Sterowanie MOVIMOT® poprzez 2 dane 4 4
MFO procesowe
3PD wszystkie warianty | Sterowanie MOVIMOT® poprzez 3 dane 6 6
MFO procesowe
. ® .
0PD +DI/DO MFO21/22 Brak sterowar.u’a' I_\/IO\{]MOT , tylko przetwarzanie 1 1
cyfrowych wejs¢ i wyjsé
Sterowanie MOVIMOT® poprzez 2 stowa danych
2 PD + DI/DO |MFO21/22 procesowych i przetwarzanie cyfrowych wejs¢ i 5 5
wyjsc.
Sterowanie MOVIMOT® poprzez 3 stowa
3PD +DI/IDO MFO21/22 danych procesowych i przetwarzanie 7 7
cyfrowych wejs¢ i wyjsé.
. ® .
0PD + DI MFO32 Brak sterowar.u'a' MOVIMOTT, tylko przetwarzanie 0 1
cyfrowych wejs¢.
; ®
2PD + DI MFO32 Sterowanie MQVIMOT poprzez 2 stowa dgpych 4 5
procesowych i przetwarzanie cyfrowych wejsé.
; ®
3PD + DI MFO32 Sterowanie MQVIMOT poprzez 3 stowa dgpych 6 7
procesowych i przetwarzanie cyfrowych wejsc.
Ustawienie Szybkos¢ transmisji dla ztgcza moze zosta¢ ustawiona na podstawie ponizszej tabeli:
szybkoSci - -
transmisji Szybko_sc_:_ Wartos¢ DIP 1 DIP 2
transmisji
125 kbodéw 0 OFF OFF
250 kbodow 1 ON OFF
500 kbodow 2 OFF ON
1 Mbod 3 ON ON
Adres Adres ustawiany jest w przypadku ztacza MFO poprzez przetacznik DIP S1.

S1 [1] Obowigzujacy adres: 1-127

(1]

1428810379

* Adres modutowy 0 nie jest obowigzujgcym adresem CANopen!

+ Jesli ustawiony zostanie adres 0, wéwczas nie mozna pracowac ze ztagczem. Biad
ten sygnalizowany jest za pomoca migajacych rownoczesnie diod COMM, GUARD
oraz STATE. Dodatkowe informacje na ten temat znajdujg sie w nastepnym
rozdziale.
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8.6 Znaczenie wskazania diody LED (MFO)
Ztacze CANopen MFO posiada 5 diod do diagnozy:
+ diode LED COMM (zielona) do sygnalizacji transferu danych z i na wezet
» diode LED GUARD (zielona) do sygnalizacji kontroli life time

» diode STATE (zielona/czerwona) do sygnalizacji stanu kanatu danych procesowych
Bit-Strobe

» diode BUS-F (czerwona) do sygnalizacji stanu magistrali

» diode SYS-F (czerwona) do sygnalizacji btedéw systemowych MFO lub napedu
MOVIMOT®

I O

SEWIN©

1428862731

8.6.1 COMM (zielona)

Dioda COMM zamiga krotko wowczas, gdy ztagcze CANopen wystato telegram lub gdy
odebrano telegram zaadresowany do ztgcza.

8.6.2 GUARD (zielona)
Dioda GUARD wskazuje stan kontroli life time CANopen.

LED Znaczenie Usuwanie btedow

wyt. » Kontrola Timeout CANopen dla -
ztacza fieldbus nie aktywowana
(obiekt 0x100C = 0 i/lub obiekt

0x100D=0)
+ Jest to ustawienie domysine po
wigczeniu
wi. » Kontrola Timeout CANopen dla -

ztgcza fieldbus aktywowana (obiekt
0x100C # 0 i obiekt 0x100D#0)

Pulsuje na + Master CANopen nie otrzymat » Sprawdzi¢ stan Master'a
zielono dalszych komunikatéw life time » Sprawdzi¢ czas Timeout na
(1 s-takt) request Masterze
» Zigcze fieldbus znajduje sie » Sprawdzi¢ potaczenie pomiedzy
w stanie Fieldbus-Timeout Masterem i ztaczem MFO

» Sprawdzi¢ zakonczenie
magistrali CAN-Bus
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Uruchomienie z CANopen
Znaczenie wskazania diody LED (MFO)

©

8.6.3 STATE (zielona)

Dioda STATE wskazuje aktualny stan NMT ztacza fieldbus. Zigcze fieldbus obstuguje
minimalny BOOTUP. Istniejg nastepujace stany "pre-operational”, "operational" oraz

"stopped".
LED Stan Znaczenie
miga Pre- * Urzadzenie moze by¢ tylko sparametryzowane (poprzez
(1 s-takt)  Operational SDO), dane procesowe (PDO) sg ignorowane
» Ten stan przybierany jest po wigczeniu
wh. Operational * Przetwarzane sg operacje PDO, SDO i NMT
wyt. Stopped * Urzadzenie ignoruje wszystkie SDO i PDO
* Przetwarzane sg juz tylko telegramy NMT

8.6.4 BUS-F (czerwona)

Dioda LED BUS-F sygnalizuje fizyczny stan wezta magistrali. W ponizszej tabeli
przedstawiono tg funkcjonalnosé¢:

LED
Wyt

miga
czerwona
(1 s-takt)

czerwona

Status

Error-Aktiv-
State

Error-Passiv-
State

BusOff-State

Znaczenie

* llos¢ bledéw magistrali jest
w normalnym zakresie

llos¢ fizycznych btedow
magistrali jest za duza.

* Na magistrali nie sg juz
aktywnie zapisywane zadne
telegramy o btedach

llos¢ fizycznych btedow
magistrali wzrosta mimo
przetaczenia w stan Error-
Passiv-State

» Dostep do magistrali zostaje

Usuwanie btedow

« Jedliten bfad pojawi sie
podczas eksploatacji
(tzn. podczas trwania
komunikacji), nalezy
sprawdzi¢ okablowanie
i oporniki obcigzeniowe

* Sprawdzenie
okablowania,
opornikéw
obcigzeniowych,
szybkosci transmis;ji i

wytaczony.

adresu (MAC-ID)

8.6.5 SYS-F (czerwona)

Dioda LED SYS-F w konfiguracjach PD 0 PD+DI/DO i 0 PD+DI nie dziata.

LED

Znaczenie

Usuwanie btedow

Wyt

Normalny stan pracy ztacza
MFO oraz napedu MOVIMOT®

miga

miga

Stan pracy MFO OK,
MOVIMOT® zgtasza btad

MOVIMOT® nie reaguje na
wartosci zadane z CANopen-
Master, poniewaz nie ma
zezwolenia dla danych PD

Przeprowadzi¢ analize numeru btedu

w stowie statusowym 1 urzadzenia
MOVIMOT ® w uktadzie sterowania
Zresetowaé MOVIMOT® poprzez
sterowanie

(bit resetu w stowie sterujgcym 1)

Dalsze informacje znajdujg sie w instrukcji
MOVIMOT®

Sprawdzi¢ przetaczniki DIP S1/1 do S1/4
w MOVIMOT®

Ustawi¢ adres RS-485 na 1, aby
udostepni¢ dane PO

Wi.

Zaktocenie lub zerwanie
potaczenia komunikacyjnego
pomiedzy MFO a MOVIMOT®

Wytacznik serwisowy na
rozdzielaczu polowym znajduje
sie w potozeniu OFF

Sprawdzi¢ potaczenie przewodow
elektrycznych pomiedzy urzgdzeniem
MFO a MOVIMOT® (zaciski RS+ i RS-),
patrz rozdziat "Instalacja elektryczna".

Sprawdzi¢ ustawienie wylacznika
serwisowedo na rozdzielaczu polowym
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8.7
8.71

Stany btedéw (MFO) @

Stany btedéw (MFO)
Btad systemowy MFO, btad MOVIMOT®

Jesli ztacze MFO zgtosi blad systemowy (state swiecenie diody LED "SYS-F"), oznacza
to iz przerwana jest komunikacja pomiedzy urzgdzeniem MFO a MOVIMOT®. Ten btad
systemowy komunikowany jest do uktadu PLC w postaci kodu btedu 914, poprzez
kanat diagnostyczny oraz za posrednictwem stéw statusowych wejsciowych danych
procesowych. Poniewaz ten blad systemowy sygnalizuje wystapienie problemoéow
w okablowaniu lub brak zasilania 24 V w falowniku MOVIMOT™, dlatego nie jest
mozliwy RESET poprzez stowo sterujace! Gdy tylko polaczenie komunikacyjne
zostanie ponownie nawigzane, btad zresetuje sie samoczynnie. Nalezy sprawdzic¢
podtgczenie elektryczne urzadzenia MFO oraz MOVIMOT®. w przypadku awarii
systemu, wejsciowe dane procesowe przesylajg z powrotem zdefiniowany wzorzec bitu,
poniewaz nie sg juz dostepne zadne obowigzujgce informacje o stanie MOVIMOT®.
W celu przeprowadzenia analizy w ukfadzie sterowania mozna wykorzystywac tylko
stowo statusowe bit 5 (zakiécenie) oraz kod bitedu. Pozostate informacje nie sg
obowigzujgce!

Procesowe stowo Wartos¢ Znaczenie

wejscia Hex

PI1: Stowo 5B201ex  Kod btedu 91 (5Bhex), bit 5 (Usterka) = 1

statusowe 1 Pozostate informacje o statusie nie sg obowigzujace!
Pl2: Wartos¢ 0000y | Informacja nie jest obowigzujaca

rzeczywista pradu

PI3: Stowo 0020y | Bit 5 (zaktécenie) = 1

statusowe 2 Pozostate informacje o statusie nie sg obowigzujgce!
Bajt wejsciowy dla XXhex Informacje wejsciowe dla wejs¢ cyfrowych bedg nadal
wejs¢ cyfrowych aktualizowane

Informacje wejsciowe dla wejs¢ cyfrowych beda nadal aktualizowane, dzieki czemu
moga by¢ one dalej analizowane w ukfadzie sterowania.

8.7.2 CANopen Timeout

Kontrola poszczegoéinych ztacz MFO poprzez Master (Node-Guarding):

Master wysyta do kontroli komunikacji cyklicznie jeden obiekt Node-Guarding
z ustawionym bitem RTR do ztacz. Ztgcza odpowiadajg w stanie gotowosci poprzez
odpowiedni obiekt Node-Guarding, ktéry ponownie dostarcza wiadomosci o aktualnym
trybie pracy i bit Toggle. Bit Toggle zmienia sie przy kazdym telegramie miedzy 0 a 1.

Master sieci kontroluje na podstawie odpowiedzi czy urzadzenia abonenckie sa jeszcze
sprawne. W przypadku btedu Master ma mozliwo$¢ podjecia srodkéw odpowiadajacych
aplikacji (np. wytaczyé wszystkie napedy).

Node-Guarding od pierwszego wptyniecia "Node Event" z Mastera aktywne w kazdym
stanie roboczym. Aktywowanie Node-Guarding sygnalizowane jest poprzez ciggte
Swiecenie diody GUARD.
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Reakcja ztagcz MFO w przypadku awarii Mastera NMT (Life-Guarding):
Kontrola jest aktywna, gdy life time factor # 0 a guard time # 0.

Przy aktywowanej kontroli ztagcze MFO blokuje naped MOVIMOT®, jesli w czasie
Timeout nie zostanie wywotany przez Master "Node Event". Zlgcze wysyta ponadto
obiekt EMERGENCY poprzez magistrale CAN-Bus.

Czas Timeout (milisekundy) obliczany jest w nastepujacy sposéb:
life time factor (indeksy 0x100C) x guard time (indeksy 0x100D)

Czasy Timeout ponizej 5 ms nie sg akceptowane, poprzednia wartos¢ zostaje aktywna.

WSKAZOWKA
® Za pomoca ztgcza diagnostycznego oraz MOVITOOLS®, wybierajgc punkt menu P819
mozna odczyta¢ ustawiony przez sterowanie czas dla timeout. Czas timeout nie moze
1 by¢ jednak zmieniany poprzez MOVITOOLS®, lecz tylko za posrednictwem
sterowania, w obiektach CANopen 0x100C oraz 0x100D.

8.7.3 Timeout ztacza fieldbus

Wytaczenie urzadzenia fieldbus-Master lub przerwanie przewoddéw okablowania
fieldbus powoduje w ztaczu MFO reakcje timeout dla fieldbus. Podtgczone napedy
MOVIMOT® sq zatrzymywane w wyniku wysfania stowa wyjsciowych danych
procesowych "0". Poza tym, cyfrowe wyjscia przestawiane sg na "0".

Odpowiada to na przykiad szybkiemu zatrzymaniu w stowie sterujgcym 1. Uwaga, jesli
naped MOVIMOT® sterowany jest za pomoca 3 stéw danych procesowych,
wowczas w 3. stowie wprowadzana jest rampa 0 sek.!

Btad "Fieldbus-timeout" resetuje sie¢ samoczynnie, a napedy MOVIMOT®
otrzymuja po ponownym nawigzaniu komunikacji fieldbus natychmiast
z powrotem aktualne procesowe dane wyjsciowe ze sterowania.

Reakcja na bftedy moze zostaé wytaczona poprzez P831 programu MOVITOOLS®-
Shell.

8.7.4 Obiekt Emergency
Obiekt Emergency moze zosta¢ wywotany przez 3 zdarzenia.

1. W MOVIMOT® wystapit btad. Spowoduje to ustawienie bitu btedu w stowie
sterujagcym. W tym przypadku obiekt Emergency wysytany jest z kodem btedu
"Device specific" (OxFFFF).

2. Ztacze odkrylo btad Life-Guarding. Nastepnie wysytany jest "Obiekt Emergency”
z kodem btedu "Life guard Error" (0x8130).

3. W MOVIMOT® jest tylko napiecie zasilajace 24-V. Wystany zostaje obiekt
Emergency z kodem btedu "Mains Voltage" (0x3100).

Usuniecie btedu sygnalizowanie jest przez obiekt Emergency wraz z kodem btedu "No
Error" (0x0000).

Z kazdym obiektem Emergency przesytane jest stowo statusowe. Doktadna struktura
przedstawiona zostata w ponizszej tabeli:

Bajt0 Baijt1 Baijt 2 Bajt3 = Bajt 4 Bajt5 Bajt6 | Bajt7
.. | Emergency Error error register Stowo statusowe
Tres¢ Code (Object 0x1001) = © z MOVIMOT® 0 0
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9 Deklaracja zgodnosci

Deklaracja zgodnosci WE EURODRIVE

900030010

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG : a
Ernst-Blickle-StraBe 42, D-76646 Bruchsal I
deklaruje na wiasna odpowiedzialno$¢ zgodnos¢ ponizszych produktéw
przetwornice czestotliwosci serii MOVIMOT® D
ewentualnie w potaczeniu z silnikiem tréjfazowym
zgodnie z
Dyrektywa maszynowa 2006/42/WE 1)
Dyrektywa niskonapieciowa 2006/95/WE
Dyrektywa EMC 2004/108/WE 4)
Pokrewnych norm zharmonizowanych: EN 13849-1:2008 5)

EN 61800-5-2: 2007 5)

EN 60034-1:2004

EN 61800-5-1:2007

EN 60664-1:2003

EN 61800-3:2007
1) Produkty przeznaczone sg do montazu w maszynach. Uruchomienie niedozwolone jest dopoty,

dopdki nie zostanie stwierdzone, ze maszyny, w ktorych te produkty majg by¢ zamontowane,
spetniajg warunki powyzszej dyrektywy maszynowe;.

4) Wymienione produkty nie sg w mysl dyrektywy EMC produktami zdatnymi do uzytku jako samodzielne
urzadzenia. Dopiero po wtgczeniu tych produktéw do catkowitego systemu mozliwa jest ocena zgodnosci
z normg EMC. Ocena taka sporzadzona zostata dla typowej instalacji, a nie dla poszczegdlnych produktow.

5) Wszystkie normy bezpieczenstwa technicznego dokumentacji wtasciwej dla produktu (instrukcja obstugi,
podrecznik, itd.), powinny byé zachowane przez petny cykl zywotno$ci produktu.

Bruchsal 20.11.09

Johann Soder
Miejscowosc¢ Data Kierownik dziatu technicznego a) b)

a) Osoba upowazniona do wystawienia niniejszej deklaracji w imieniu producenta
b) Osoba upowazniona do zestawienia dokumentaciji technicznych

2309606923
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