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Yleisia ohjeita
Taman dokumentaation laajuus

1 Yleisia ohjeita
1.1  Tdméan dokumentaation laajuus

Tama dokumentaatio sisaltaa yleiset turvaohjeet ja DeviceNet/CANopen-liityntoja ja -

kenttajakolaitteita koskevia tietoja.

* Huomaa, ettd tdma dokumentaatio ei korvaa yksityiskohtaista kasikirjaa ja kayttdoh-
jetta.

* Lue ensin yksityiskohtainen kasikirja ja kayttdohje, ennen kuin kaytat DeviceNet/
CANopen-liitynt6ja ja -kenttajakolaitteita.

» Noudata yksityiskohtaisen kasikirjan ja kayttdohjeen tietoja, ohjeita ja neuvoja. Se on
edellytys DeviceNet/CANopen-liityntdjen ja -kenttajakolaitteiden hairiéttémalle toi-
minnalle ja mahdollisten takuuvaatimusten tayttymiselle.

* Yksityiskohtainen kasikirja ja kayttdohje sekd muita DeviceNet/CANopen-liityntdja ja
-kenttdjakolaitteita koskevia dokumentteja on PDF-muodossa oheisella CD:lla tai
DVD:la.

« SEW-EURODRIVE:n koko teknisen dokumentaation voi ladata PDF-muodossa
SEW-EURODRIVE:n internetsivulta: www.sew-eurodrive.com.

1.2  Turvaohjeiden rakenne
Taman kayttéohjeen turvaohjeiden rakenne on seuraavanlainen:

Kuvasymboli Iy ERLIISGLOEZY Y

Vaaran tyyppi ja aiheuttaja.
Laiminlydnnin mahdollisia seurauksia.
+ Toimenpiteet vaaran valttamiseksi.

>

Kuvasymboli Viestisana Merkitys Laiminlyonnin seuraukset
Esimerkki: Valittdmasti uhkaava vaara Kuolema tai erittain vakava
A loukkaantuminen
A VAROITUS! |Mahdollinen vaaratilanne Kuolema tai erittain vakava
Yleinen vaara A loukkaantuminen
i i A VARO! Mahdollinen vaaratilanne Lieva vammautuminen
Erityinen vaara,
esim. sahkoisku
SEIS! Mahdolliset aineelliset vahingot Kayttdlaitejarjestelman tai sen ymparis-

tén vahingoittuminen

HUOM! 'Hyédyllinen ohje tai vihje.
Helpottaa kayttolaitejarjestel-
man kasittelya.

=3
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2.1

2.2

2.3

Turvaohjeita
Yleista

Turvaohjeita

Yleista

Seuraavia perusturvallisuusohjeita noudattamalla valtetaan henkild- ja omaisuusva-
hingot. Kayttdjan on huolehdittava siit, ettd naitd periaatteellisia turvaohjeita noudate-
taan. Varmista, etta laitteistosta ja kdytdsta vastaavat sekd omalla vastuullaan laitteen
parissa tydskentelevat ovat lukeneet ja ymmartaneet kdyttdohjeen kokonaisuudessaan.
Epéselvissa tapauksissa ja lisatietojen saamiseksi kehotamme kaantymaan SEW-
EURODRIVE:n puoleen.

Ala koskaan asenna tai ota kayttéén vahingoittuneita tuotteita. llmoita vaurioista viipy-
matta kuljetusliikkeelle.

MOVIMOT®-kéytt6Iaitteissa voi olla kaytdn aikana niiden kotelointiluokan mukaisesti
jannitteisia, paljaita ja mahdollisesti myds liikkuvia ja pyorivia osia seka kuumia pintoja.

Suojusten luvattomasta poistosta, epaasiallisesta kaytosta, virheellisestd asennuksesta
tai kaytosta voi aiheutua vakavia henkilo- ja omaisuusvahinkoja. Katso lisatietoja doku-
mentaatiosta.

Kohderyhma

Kaikkia asennus-, kayttdonotto- seka korjaus- ja huoltotditd saavat suorittaa vain val-
tuutetut sahkéalan ammattilaiset (noudata standardia IEC 60364 tai CENELEC HD
384 tai DIN VDE 0100 ja IEC 60664 tai DIN VDE 0110 seka kansallisia tapaturmien tor-
juntamaarayksia).

Naiden perusturvaohjeiden mukaisia sahkdalan ammattilaisia ovat henkil6t, jotka ovat
perehtyneet tuotteen kayttdkuntoon saattamiseen, asennukseen, kayttéonottoon ja
kayttdon ja joilla on tehtédvan edellyttdma ammatillinen koulutus.

Muille kuljetuksesta, varastoinnista, kdytosta ja havittdmisesta vastaaville henkilille on
annettava tehtavan vaatima opastus.

Mé&éaraystenmukainen kaytto

Kenttgjakolaitteet ja kenttavaylaliitynnat on tarkoitettu teollisuuskayttéon. Ne vastaavat
voimassa olevia normeja ja maarayksia ja tayttavat pienjannitedirektiivin 2006/95/EY
vaatimukset.

Tekniset tiedot seka liitdntatiedot 16ytyvat tyyppikilvesta ja dokumenteista, ja niita on
ehdottomasti noudatettava.

Kayttoonotto (maaraysten mukaisen kayton aloittaminen) on kielletty, kunnes on
todettu, ettd kone tayttdd EMC-direktiivin 2004/108/EY mukaiset vaatimukset ja loppu-
tuotteen on todettu vastaavan konedirektiivin 2006/42/EY (EN 60204) vaatimuksia.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajat ja lisdvarusteet tayttdvat pienjannitedirektiivin
2006/95/EY vaatimukset. MOVIMOT®-taajuusmuuttajissa sovelletaan vaatimuksenmu-
kaisuusvakuutuksessa mainittuja standardeja.

Kompaktikasikirjia — DeviceNet/CANopen-liitynnét, -kenttéjakolaitteet




Turvaohjeita
Kuljetus, varastointi

2.31

Turvatoiminnot

Kenttajakolaitteita, kenttavaylaliityntoja ja MOVIMOT®—taajuusmuuttajia ei saa kayttaa
turvatoiminnoissa, paitsi mikali niiden toiminta turvatoimintoina on kuvattu ja sallittu erik-
seen.

Mikali MOVIMOT®-taajuusmuuttajia kaytetdan turvasovelluksissa, silloin on noudatet-
tava taydentavan julkaisun "MOVIMOT™ .. — Toimintavarmuus" ohjeita. Turvakaytoissa
saa kayttda vain osia, jotka SEW-EURODRIVE on toimittanut nimenomaan kyseista
mallia varten!

2.3.2 Nostinkayttosovellukset

2.4

2.5

2.6

Mikali MOVIMOT®—taajuusmuuttajia kaytetdan nostinkayttdsovelluksissa, nostinkaytto-
sovelluksia koskeva erityinen konfigurointi ja asetukset on tehtava MOVIMOT®-kaytts-
ohjeen mukaan.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajia ei saa kayttaa nostinkayttésovellusten turvalaitteina.

Kuljetus, varastointi

Kuljetusta, varastointia ja asianmukaista kasittelyd koskevia ohjeita on noudatettava.
lImasto-olojen on vastattava kayttéohjeen luvun "Tekniset tiedot" mukaisia olosuhteita.
Ruuvikiinnityksella kiinnitetyt nostosilmukat on kiristettdva tiukasti. Ne on suunniteltu
kestamaan MOVIMOT®-kéytt6Iaitteen painoa. Lisdkuormia ei saa asentaa. Tarvittaessa
on kaytettava sopivia ja riittdvasti mitoitettuja kuljetusvalineitad (esim. kdysia).

Asennuspaikka

Laitteet on pystytettava ja jaahdytettdva asianomaisiin dokumentteihin sisaltyvien
ohjeiden mukaisella tavalla.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajat on suojattava liian suurelta kuormitukselta.

Seuraavat sovellukset ovat kiellettyja, ellei laitetta ole erityisesti suunniteltu kyseiseen
tarkoitukseen:

+ kayttd rajahdysvaarallisissa tiloissa.

« kayttd ymparistdissa, joissa esiintyy haitallisia 6ljyja, happoja, kaasuja, hoyryja, poly-
ja, sateilya jne.

» kaytto siirreltavissa sovelluksissa, joissa iimenee voimakkaita mekaanisia tarina- ja
iskukuormituksia, dokumentaation mukaisesti.

Séhkdliitanta

Kun kasitelldan jannitteisia MOVIMOT®-taajuusmuuttajia, on noudatettava voimassa
olevia kansallisia tapaturmien torjuntamaarayksia (esim. BGV A3).

Sahkoiset asennukset on tehtava asianomaisten maaraysten mukaisesti (esim. johdin-
poikkipinta-alojen, varokkeiden, suojamaakytkentdjen asennukset). Tuotedokumentit
sisaltavat taydentavia ohjeita.

EMC-kelpoista asennustapaa — suojausta, maadoitusta, suodattimien sijoitusta ja joh-
dotusta — koskevat ohjeet ovat tuotedokumenteissa. EMC-lainsdddannén mukaisten
raja-arvojen noudattaminen on laitteiston/koneen valmistajan vastuulla.
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2.7

2.8

Turvaohjeita
Turvallinen galvaaninen erotus

Tuvatoimenpiteiden ja -laitteiden on oltava voimassa olevien maaraysten mukaisia
(esim. EN 60204 tai EN 61800-5-1).

MOVIMOT®-kéytt6IaitteiIIe on suoritettava eristyksen varmistamiseksi ennen kayttdon-
ottoa standardin EN 61800-5-1:2007, luku 5.2.3.2, mukaiset jannitetarkastukset.

Turvallinen galvaaninen erotus

Toiminta

MOVIMOT®—taajuusmuuttajat tayttavat kaikki standardin EN 61800-5-1 mukaiset teho-
ja elektroniikkaliitantojen turvallista erottamista koskevat vaatimukset. Turvallisen erot-
tamisen varmistamiseksi myos kaikkien liitettyjen virtapiirien on taytettava turvallista
erottamista koskevat vaatimukset.

Laitteistot, joihin MOVIMOT®-taajuusmuuttajat asennetaan, on mahdollisesti lisksi
varustettava kulloinkin voimassa olevien turvamaaraysten, kuten teknisia tyévalineita
koskevien lakien ja tapaturmien torjuntamaaraysten, mukaisilla valvonta- ja suojajarjes-
telmilla. Lisasuojatoimenpiteet voivat olla tarpeen, mikali kaytetdan sovelluksia, joista
voi aiheutua lisavaaroja.

Kun MOVIMOT®-taajuusmuuttaja, kenttdjakolaite (mikali olemassa) tai vaylamoduuli
(mikali olemassa) on irrotettu syéttdjannitteesta, laitteiden jannitteisiin osiin tai tehojoh-
tojen liitdntdihin ei saa koskea valittdmasti, koska kondensaattorit voivat olla varautu-
neita. Odota syéttdjannitteen pois paalta kytkemisen jalkeen vahintdan 1 minuutti.

Heti kun MOVIMOT®-taajuusmuuttajaan aletaan sy6ttamaan jannitetta, kytkentakotelon
on oltava suljettuna, eli:

. MOVIMOT®—taajuusmuuttajan on oltava kiinnitettyna.

+ kenttdjakolaitteen (mikali olemassa) liitdntarasian kannen ja vaylamoduulin (mikali
olemassa) on oltava kiinnitettyina.

» hybridikaapelin (mikali olemassa) on oltava asetettuna paikalleen ja kiinnitettyna ruu-
vikiinnityksella.

Huomio: Kenttdjakolaitteen (mikali olemassa) huoltokytkin erottaa vain kytketyn
MOVIMOT®—kéytt6Iaitteen tai moottorin verkosta. Kenttajakolaitteen liittimet ovat kytket-
tyna verkkojannitteeseen vield huoltokytkimen kayttdmisenkin jalkeen.

Kayttotilan LED-merkkivalojen tai muiden nayttdlaitteiden sammuminen eivat tarkoita
sita, etta laite olisi erotettu sdhkdverkosta ja jannitteeton.

Moottorin pysahtyminen voi johtua mekaanisesta juuttumisesta tai laitteen sisaisista tur-
vatoiminnoista. Hairién aiheuttajan poistaminen tai nollaus voi aiheuttaa sen, ettd kayt-
tolaite kytkeytyy paalle uudestaan automaattisesti. Ellei kyseinen kone saa kaynnistya
turvallisuussyista, laite on irrotettava sahkdverkosta ennen hairibnpoiston aloittamista.

Palovammojen vaara: MOVIMOT®-kéytt6Iaitteen ja ulkoisten lisalaitteiden, esim. jarru-
vastuksen jaahdytyselementin, pintalampdtila voi nousta kaytdn aikana yli 60 °C:n!
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Tyyppimerkinnat
DeviceNet-liityntojen tyyppimerkinta

3 Tyyppimerkinnat
3.1  DeviceNet-liityntéjen tyyppimerkinta
MFD 21 A/ Z21 A

I— Malli

LiitAntdmoduuli:

Z11 = INTERBUS:ille

Z21 = PROFIBUS:ille

Z31 = DeviceNet:ille ja CANopen:ille
Z61 = AS-liitynnalle

Malli

21=4x1/2x 0 (Liitanta liittimia kayttamalla)
22=4x1/2x0 (Liitanta pistoliittimia + liittimia kayttamalla)

32=6x (Liitanta pistoliittimia + liittimia kayttamalla)
23=4x1/2x0 (LWL-Rugged-Line, vain INTERBUS:ille)
33=6xlI (LWL-Rugged-Line, vain INTERBUS:ille)
MFI..  =INTERBUS

MQIl.. =INTERBUS jossa integroitu pienlogiikka

MFP.. =PROFIBUS

MQP.. =PROFIBUS jossa integroitu pienlogiikka
MFD.. = DeviceNet

MQD.. = DeviceNet jossa sisdanrakennettu pienohjaus
MFO.. = CANopen

MFK.. = AS-litynta

3.2 CANopen-liityntéjen tyyppimerkinta
MFO 21 A/ Z31 A

I— Malli

Liitantdmoduuli:

Z11 = INTERBUS:ille

Z21 = PROFIBUS:ille

Z31 = DeviceNet:ille ja CANopen:ille
Z61 = AS-liitynnalle

Malli

21=4x1/2x0 (Liitanta liittimia kayttamalla)
22=4x1/2x0 (Liitanta pistoliittimia + liittimia kayttamalla)

32=6x (Liitanta pistoliittimia + liittimia kayttamalla)
23=4x1/2x0 (LWL-Rugged-Line, vain INTERBUS:ille)
33=6x (LWL-Rugged-Line, vain INTERBUS:ille)
MFIL.. = INTERBUS

MQl.. =INTERBUS jossa integroitu pienlogiikka

MFP.. =PROFIBUS

MQP.. =PROFIBUS jossa integroitu pienlogiikka
MFD.. = DeviceNet

MQD.. = DeviceNet jossa sisaanrakennettu pienohjaus
MFO.. = CANopen

MFK.. = AS-liitynta
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Tyyppimerkinnat
DeviceNet-liityntojen tyyppimerkinta

3.3 DeviceNet-liityntéjen tyyppimerkinta
3.3.1 Esimerkki MF../Z.3., MQ../Z.3.

MFD21A/Z33A
| Liitintdmoduuli

Z13  =INTERBUS:ille

Z23  =PROFIBUS:ille

Z33 = DeviceNet:ille ja CANopen:ille
Z63 = AS-litynnalle

Kenttavaylaliitynta
(ks. "DeviceNet-liityntdjen tyyppimerkinta")

3.3.2 Esimerkki MF../Z2.6., MQ../Z.6.

MFD21A/Z36F/AF1
| Liitéantétekniikka
AF0 = Metrinen kaapelin lapivienti
AF1 = ja Micro-Style-Connector/M12-pistoke
DeviceNet:ille ja CANopen:ille
AF2 = M12-pistoliitin PROFIBUS:ille
AF3 = M12-pistoliitin PROFIBUS +:alle
M12-pistoliitin DC-24-V-virransy6tolle
AF6 = M12-pistoliitin
AS-liitynnan kytkennélle

Liitantamoduuli

Z16 = INTERBUS:ille

Z26 = PROFIBUS:ille

Z36 = DeviceNet:ille ja CANopen:ille
766 = AS-litynnalle

Kenttavaylaliitynta
(ks. "DeviceNet-liityntdjen tyyppimerkinta")

3.3.3 Esimerkki MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z.7.
MFD22A/MM15C-503-00/Z37F 0

I Liitantatapa

0=L/1=A

Liitantamoduuli

Z17 = INTERBUS:ille

Z27 = PROFIBUS:ille

237 = DeviceNet:ille ja CANopen:ille
Z67 = AS-liitynnalle

MOVIMOT®-taajuusmuuttaja

Kenttavaylaliitynta
(ks. "DeviceNet-liityntdjen tyyppimerkinta")
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Tyyppimerkinnat
CANopen-kenttajakolaitteiden tyyppimerkinta

3.3.4 Esimerkki MF../MM..Z.8., MQ../MM../Z.8.
MFD22A/MM22C-503-00/Z38F 0/AF1

| Liitantatekniikka

AFO0 = Metrinen kaapelin lapivienti

AF1 = ja Micro-Style-Connector/M12-pistoke
DeviceNet:ille ja CANopen:ille

AF2 = M12-pistoliitin PROFIBUS:ille

AF3 = M12-pistoliitin PROFIBUS +:alle
M12-pistoliitin DC-24-V-virransyo6tolle

AF6 = M12-pistoliitin
AS-liitynnan kytkenta

Liitdntatapa
0=L/1=A

Liitantamoduuli

Z18 = INTERBUS:ille

Z28 = PROFIBUS:ille

Z38 = DeviceNet:ille ja CANopen:ille
Z68 = AS-litynnalle

MOVIMOT®-taajuusmuuttaja

Kenttavaylaliitynta
(ks. "DeviceNet-liityntdjen tyyppimerkinta")

3.4 CANopen-kenttdjakolaitteiden tyyppimerkinta

3.41 Esimerkki MF../2.3., MQ../Z.3.
MFO21A/Z33A

3.4.2 Esimerkki MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z.7.
MFO22A/MM15C-503-00/Z37F 0

L

Liitantdamoduuli

Z13 =INTERBUS:ille

Z23 = PROFIBUS:ille

Z33 = DeviceNet:ille ja CANopen:ille
Z63 = AS-liitynnalle

Kenttavaylaliitynta
(ks. "CANopen-liityntdjen tyyppimerkinta")

Liitantatapa
0=L/1=A

Liitantamoduuli

Z17 = INTERBUS:ille

Z27 = PROFIBUS:ille

Z37 = DeviceNet:ille ja CANopen:ille
Z67 = AS-litynnalle

MOVIMOT®-taajuusmuuttaja

Kenttavaylaliitynta
(ks. "CANopen-liityntdjen tyyppimerkinta")
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Tyyppimerkinnat
CANopen-kenttajakolaitteiden tyyppimerkinta

3.4.3 Esimerkki MF../Z2.6., MQ../Z.6.

MFO21A/Z36F/AF1
| Liitdntatekniikka
AFO0 = Metrinen kaapelin lapivienti
AF1 = ja Micro-Style-Connector/M12-pistoke
DeviceNet:ille ja CANopen:ille
AF2 = M12-pistoliitin PROFIBUS:ille
AF3 = M12-pistoliitin PROFIBUS +:alle
M12-pistoliitin DC-24-V-virransy6tolle
AF6 = M12-pistoliitin
AS-liitynnan kytkennalle

Liitantamoduuli

Z16 = INTERBUS:ille

Z26 = PROFIBUS:ille

736 = DeviceNet:ille ja CANopen:ille
Z66 = AS-liitynnalle

Kenttavaylaliitynta
(ks. "CANopen-liityntdjen tyyppimerkinta")

3.4.4 Esimerkki MF../MM..Z.8., MQ../MM../Z.8.

MFO22A/MM22C-503-00/Z38F 0/AF1
|_ Liitdntatekniikka
AFOQ = Metrinen kaapelin lapivienti
AF1 = ja Micro-Style-Connector/M12-pistoke
DeviceNet:ille ja CANopen:ille
AF2 = M12-pistoliitin PROFIBUS:ille
AF3 = M12-pistoliitin PROFIBUS +:alle
M12-pistoliitin DC-24-V-virransyo6tolle
AF6 = M12-pistoliitin
AS-liitynnan kytkenta

Liitdntatapa

0=L/1=A

Liitantamoduuli

Z18 = INTERBUS:ille

Z28 = PROFIBUS:ille

238 = DeviceNet:ille ja CANopen:ille
Z68 = AS-liitynnalle

MOVIMOT®-taajuusmuuttaja

Kenttavaylaliitynta
(ks. "CANopen-liityntdjen tyyppimerkinta")
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Asennusohjeita

4 Mekaaninen asennus
4.1 Asennusohjeita

1

HUOM!

Kenttajakolaitteita toimitettaessa moottorildhddn (hybridikaapelin) liitin on varustettu
kuljetussuojalla.

Siten saavutetaan vain kotelointiluokka 1P40. Maaraysten mukaisen kotelointiluokan
saavuttamiseksi kuljetussuoja on irrotettava ja sen tilalle on kierrettdva sopiva liitinvas-
take.

4.1.1 Asennus

Kenttdjakolaitteet saa asentaa vain tasaiselle, tarinattdmalle ja vaantdjaykalle alus-
tarakenteelle.

Kenttgjakolaitteen MFZ.3 kiinnitykseen tulee kayttdd M5-kokoista ruuvia ja sopivia
aluslevyja. Kirista ruuvit momenttiavaimella (sallittu kiristysmomentti 2,8 — 3,1 Nm
(25 - 27 Ib.in)).

Kéayta kenttajakolaitteiden MFZ.6, MFZ.7 tai MFZ.8 kiinnitykseen M6-kokoisia ruu-
veja ja sopivia aluslevyja. Kiristd ruuvit momenttiavaimella (sallittu kiristysmomentti
3,1=3,5Nm (27 - 27 Ib.in)).

4.1.2 Asennus kosteisiin tiloihin tai ulos

Kayta kaapelikokojen mukaisia, sopivia lapivientiholkkeja (kayta tarvittaessa supis-
tuskappaleita).

Tuki kayttamatta jaavat kaapelilapiviennit ja M12-liitantaholkit sulkutulpilla.
Kayta tippuvesimutkaa, kun kaapeli tuodaan sisdan sivulta.

Tarkista tiivistyspinnat ennen kenttavaylaliitynnan / kytkentarasian takaisinasen-
nusta ja puhdista ne tarvittaessa.

Kompaktikésikirjia — DeviceNet/CANopen-liitynnét, -kenttdjakolaitteet
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Mekaaninen asennus
Kenttavaylaliitynnat MF.. / MQ..

4.2  Kenttavayliliitynnat MF.. / MQ..
Kenttavaylalitynnat MF.. / MQ.. voidaan asentaa seuraavalla tavalla:
* Asennus MOVIMOT®-kytkentékoteIoon
* Asennus kenttdan

4.21 Asennus MOVIMOT®-kytkentikoteloon

1. MFZ-alaosan lapilyétavat kiekot lyddaan irti sisépuolelta, kuten seuraavasta kuvasta
kay ilmi:

1138656139

HUOM!

Lapilyotavien kiekkojen [1] lapilydmisen yhteydessad syntyva reuna on tarvittaessa

1 hiottava!
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Mekaaninen asennus 4
Kenttavaylaliitynnat MF.. / MQ..

2. Asenna kenttavaylaliityntd seuraavan kuvan mukaisesti MOVIMOT®-kytkentékote-
loon:

1138663947
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Mekaaninen asennus

Kenttavaylaliitynnat MF.. / MQ..

4.2.2 Asennus kenttdan

/ MQ.. kenttavaylalitynnan moottorinldheinen

Seuraavassa kuvassa nakyy MF..

asennus:

1138749323

[11 Ruuvin pituus vah. 40 mm

Kompaktikasikirjia — DeviceNet/CANopen-liitynnét, -kenttéjakolaitteet
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Mekaaninen asennus
Kenttajakolaitteet

4.3 Kenttidjakolaitteet

4.3.1 Kenttajakolaitteiden MF../Z.3., MQ../Z.3. asennus
Seuraavaan kuvaan on merkitty kenttajakolaitteen ..Z.3. asennusmitat:

4.3.2 Kenttdjakolaitteiden MF../Z.6., MQ../Z.6. asennus
Seuraavaan kuvaan on merkitty kenttajakolaitteen ..Z.6. asennusmitat:

Kompaktikésikirjia — DeviceNet/CANopen-liitynnét, -kenttdjakolaitteet
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433

4.3.4

Mekaaninen asennus
Kenttajakolaitteet

Kenttdjakolaitteiden MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z.7. asennus
Seuraavaan kuvaan on merkitty kenttdjakolaitteen ..Z.7. asennusmitat:

1138831499

Kenttdjakolaitteiden MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8. asennus (Rakennekoko 1)
Seuraavaan kuvaan on merkitty kenttajakolaitteen ..Z.8. asennusmitat (Rakennekoko 1):

1138843147
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Mekaaninen asennus
Kenttajakolaitteet

4.3.5 Kenttajakolaitteiden MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8. asennus (Rakennekoko 2)
Seuraavaan kuvaan on merkitty kenttajakolaitteen ..Z.8. asennusmitat (Rakennekoko 2):

1138856203

Kompaktikésikirjia — DeviceNet/CANopen-liitynnét, -kenttdjakolaitteet
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Sahkoasennus
Asennuksen EMC-yhteensopiva suunnittelu

5 Sahkoasennus
5.1 Asennuksen EMC-yhteensopiva suunnittelu

5.1.1 Asennettavien komponenttien jarjestelya ja johdotusta koskevia ohjeita

Oikea johtojen valinta, asianmukainen maadoitus ja toimiva potentiaalintasaus ovat rat-
kaisevan tarkeitd hajautettujen kayttdlaitteiden asennuksen onnistumiselle.

Periaatteena on, ettd voimassa olevia standardeja on noudatettava. Sen liséksi on eri-
tyisesti otettava huomioon seuraavat seikat:
* Potentiaalintasaus

— Kayttbmaasta (suojajohtimen kytkennastd) riippumatta on huolehdittava siita,
etta potentiaalintasaus on pieniresistanssinen ja suurtaajuuskelpoinen (ks. myods
VDE 0113 tai VDE 0100 osa 540); esimerkiksi

— yhdistamalla metalliset laitteiston osat laaja-alaisesti
— kayttamalla litteitd (monisaikeisid, suurtaajuuskelpoisia) maajohtimia
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1138895627

— Datajohdinten sahkoista suojajohdinta ei saa kayttaa potentiaalintasaukseen.

+ Datajohtimet ja 24 V tehonsyo6tto
— Tulee asentaa erilleen hairidllisista johtimista (kuten magneettiventtiileiden ohja-
usjohtimista ja moottorin syottokaapeleista).
+ Kenttdjakolaitteet

— SEW-EURODRIVE suosittelee kenttajakolaitteen ja moottorin véliseen kytken-
taan erityisesti tdhan tarkoitukseen valmistettua SEW-hybridikaapelia.
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1138899339

+ Kaapelilapiviennit
— Valittavassa lapivientiholkissa tulee muodostua laajapinta-alainen kosketus hairi-
Osuojajohtimeen (noudata kaapelilapivientien valinta- ja asennusohjeita).
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* Johdinten sahkoéinen suojaus

Johdinten sahkoisella suojauksella on oltava hyvat EMC-ominaisuudet (suuri vai-
mennuskyky),

sen on toimittava kaapelin ja suojauksen valisena mekaanisena suojana,

sen johdon paiden on saatava laajapinta-alainen kosketus laitteiden metallikote-
loon (EMC-metallikaapelilapivientien kautta) (noudata myds tassa luvussa olevia
muita kaapelildpivientien valintaa ja asennusta koskevia ohjeita.)

» Lisatietoja on SEW-julkaisussa "Kayttolaitetekniikan kaytantoa — EMC kaytto-
laitetekniikassa™

5.1.2 Esimerkki kenttavaylaliitynnan MF.. / MQ.. ja MOVIMOT®:in vilisesti kytkennasta

Kun kenttavaylaliityntd MF.. / MQ.. ja MOVIMOT® kytketdan erikseen, RS-485-liitéanta
on toteutettava seuraavalla tavalla:

+ liitettadessa myos DC-24-V-jannitteensyotto

kayta suojattuja johtimia

suojaus yhdistetddn molemmissa laitteissa metallisten EMC-kaapelilapivientien
avulla laitteen runkoon (noudata myds tassa luvussa olevia muita metallisten
EMC-kaapelilapivientien asennusta koskevia ohjeita)

johtimet kierretdan pareittain (ks. seuraava kuva)

RS+ i A RS+

A E ———anb

- L 24V = - 24V
L T GND i ™ RS-
1138904075

* ilman DC-24-V-jannitteensyoton liitéantaa:

Mik&li MOVIMOT®:iin syotetaan 24 V DC:n kayttojannite eri kautta, RS485-yhteys on
toteutettava seuraavalla tavalla:

kayta suojattuja johtimia

suojaus kytketdan molemmissa laitteissa metallisten EMC-kaapelilapivientien
kautta kotelon runkoon (noudata myds tassa luvussa olevia muita kaapelilapi-
vientien ohjeiden mukaista valintaa koskevia ohjeita)

vertailupotentiaali GND on yleensa aina liitettdvd mukana RS-485-liitdnnassa
johtimet kierretdan (ks. seuraava kuva)

RS+
RS-

GND

1138973579
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5.2 Kenttavayléliityntojen, kenttdjakolaitteiden asennusmaaraykset

5.2.1 Verkkokaapelien liitanta

. MOVIMOT®-muuttajan nimellisjannitteen ja -taajuuden on vastattava syottavan
verkon arvoja.

» Kaapelin halkaisija valitaan nimellisverkkovirran |,eke Mukaan nimellisteholla;
(ks. "Tekniset tiedot" kayttdohjeessa).

* Asenna johdonsuojat tulevien verkkojohtojen alkupdahan, virtakiskojen haara-
kohdan jalkeen. Daytd D-, DO-, NH-tyyppisiad varokkeita tai johdonsuojakytkimia.
Mitoita varokkeet johdon poikkipinta-alan mukaan.

» Tavallisen vikavirtasuojakytkimen kaytto suojalaitteena ei ole sallittua. Turvalaitteina
tulee kayttaa seka tasa- ettd vaihtovirralle herkkia vikavirtasuojakytkimia
("tyyppia B"). Normaalissa MOVIMOT®-kéytt6Iaitteiden kaytdssa saattaa esiintya
vuotovirtoja > 3,5 mA.

» Standardin EN 50178 mukaan PE-suojamaajohtimen rinnalle tarvitaan toinen (poik-
kipinta-alaltaan vahintaan tulevaa verkkojohtoa vastaava) suojamaayhteys galvaani-
sesti erilldan olevien liitdntédkohteiden valille. Laitteen toimiessa voi esiintya vuotovir-
toja > 3,5 mA.

«  MOVIMOT®-kayttolaitteiden kytkentaan tulee kayttaa standardin IEC 158 kayttdluo-
kan AC-3 mukaisia kontaktorin paatekoskettimia.

+ SEW-EURODRIVE suosittelee kayttamaan pulssikoodimenetelmalla mittaavia eris-
tystilan valvontalaitteita janniteverkoissa, joissa on maadoittamaton tahtipiste
(IT-verkot). Silla tavoin valtetaan eristystilan valvontalaitteiden turhat taajuusmuut-
tajan maakapasitanssista johtuvat laukaisut.

5.2.2 PE-liitantaa ja/tai potentiaalintasausta koskevia ohjeita

Viallinen PE-liitanta.
Kuolema, vakava loukkaantuminen tai esinevahinkoja sahkoéiskun seurauksena.
* Ruuviliitoksen suurin sallittu kiristysmomentti on 2,0 — 2,4 Nm.

>

+ PE-liitAnnassa on otettava huomioon seuraavat ohjeet.

Ei-sallittu asennustapa Suositus: Asennus haarukkakaapelikenkda Asennus massiivista liitintdjohdinta
kayttamalla kayttamalla
Sallittu kaikille poikkipinnoille Sallittu enintdin 2,5 mm2:n poikkipinnalle
M5
- / i
‘ A
‘ Z
(1]
323042443 323034251 323038347
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5.2.3 Sallittu liitannan poikkipinta-ala ja liitinten virtakuormitettavuus

Teholiittimet X1, X21 Ohjausriviliittimet X20
(ruuviliittimet) (jousivoimatoimiset
riviliittimet)
Liitdntdjen poikkipinta-ala 0,2 mm? — 4 mm? 0,08 mm? — 2,5 mm?
(mm?)
Liitdntojen poikkipinta-ala AWG 24 — AWG 10 AWG 28 — AWG 12
(AWG)
Virtakuormitettavuus 32 A jatkuva maksimivirta 12 A jatkuva maksimivirta

Tehonsyottoliittimien sallittu kiristysmomentti on 0,6 Nm (5 Ib.in).

5.2.4 24V DC -kdyttéjannitteen edelleensyottaminen moduulialustan MFZ.1 yhteydessa

« 24V DC -kayttdjannitteen liittimen yhteydessé on 2 pulttia M4 x 12. Pultteja voidaan
kayttaa 24 V-kayttéjannitteen edelleensyodttdmiseen.

1140831499
+ Liitinpulttien virtakuormitettavuus on 16 A.

+ Liitinpulttien kuusiomuttereiden sallittu kiristysmomentti on 1,2 Nm (11 Ib.in) £ 20 %.

5.2.5 Lisdliitintamahdollisuus kenttijakolaitteita MFZ.6, MFZ.7 ja MFZ.8 kiytettaessa

+ 24V DC-kayttéjannitteen liitdnnan yhteydessa on riviliitinrima X29, jossa on kaksi
pulttia M4 x 12 ja yksi pistoketyyppinen liitin X40.

1141387787

« Liitinrimaa X29 voidaan kayttaa liittimen X20 vaihtoehtona (ks. kayttéohjeen luku
"Laitteistorakenne") 24 V DC-kayttojannitteen edelleensyodttamiseen. Molemmat
ruuvit ovat sisaisesti yhteydessa liittimella X20 olevaan 24 V:n liitdntaan.

Liitinjarjestys
Nro Nimi | Toiminto

X29 1 24V | 24-V-kayttdjannite moduulielektroniikalle ja antureille
(pultit, sillattu liittimen X20/11 kanssa)

2 GND 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle ja antureille

(pultit, sillattu liittimen X20/13 kanssa)

- Pistokkeellinen liitin X40 ("Safety Power") on tarkoitettu MOVIMOT®-taajuusmuut-
tajan 24 V DC-jannitteen syottoon turvakytkimen kautta.

Kompaktikésikirjia — DeviceNet/CANopen-liitynnét, -kenttdjakolaitteet
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Siten MOVIMOT®—kéytt6Iaitetta voidaan kayttaa turvakaytbissa. Lisatietoja on
kyseessa olevien MOVIMOT®—kéytt6Iaitteiden kasikirjassa "MOVIMOT® MM..D —
Toimintavarmuus".

Liitinjarjestys
Nro Nimi Toiminto

X40 1 24V |24-V-kayttdjannite MOVIMOT®:ille turvakytkinlaitteella tapahtuvaa
poiskytkentaa varten

2 GND | 0V24-vertailupotentiaali MOVIMOT®:ille turvakytkinlaitteella tapahtuvaa
poiskytkentaa varten

X29/1 on sillattu tehtaalla liittimen X40/1 ja X29/2 liittimen X40/2 kanssa, jolloin
MOVIMOT®—taajuusmuuttajaan syotetdan samaa 24 V DC-jannitetta kuin kenttavay-
[aliityntaan.

Molempien ruuvien ohjearvot ovat:

— virtakuormitettavuus: 16 A

— kuusiomuttereiden sallittu kiristysvaantdomomentti: 1,2 Nm (11 Ib.in) £ 20 %.
Ruuviliittimen X40 ohjearvot ovat:

— virtakuormitettavuus: 10 A

— liitdntéjen poikkipinta-ala: 0,25 mm? - 2,5 mm? (AWG24 - AWG12)

— sallittu kiristysmomentti: 0,6 Nm (5 Ib.in)

5.2.6 Johdotuksen tarkastus

Johdotus on tarkastettava ennen jannitteensy6tdon ensimmaista paallekytkentaa johdo-
tusvirheiden aiheuttamien henkil6- ja laitteistovahinkojen valttdmiseksi.

Johdotuksen .
tarkastuksen .
Jjélkeiset

toimenpiteet :

24

Irrota kaikki kenttavaylaliitynnat litdntdmoduulista

Irrota MOVIMOT®—muuttaja litntdmoduulista (vain MFZ.7, MFZ.8)

Irrota kaikki moottorilahtdjen (hybridikaapelien) pistoliittimet kenttajakolaitteesta
Suorita eristyksen koestus voimassa olevien kansallisten standardien mukaan
Tarkasta maadoitus

Tarkasta verkkojohdon ja 24 V DC-johtimen valinen eristys

Tarkasta verkko- ja tiedonsiirtojohtojen valinen eristys

Tarkasta 24 V DC-johtimen polariteetti

Tarkasta tiedonsiirtojohdon polariteetti

Verkon vaihejarjestyksen tarkastus

Kenttavaylaliityntayksikdiden valisen potentiaalintasauksen varmistus

Asenna kaikki moottorilahdét (hybridikaapelit) ja kiinnité ne ruuveilla
Kiinnita kaikki kenttdvaylaliitynnat ja ruuvaa ne kiinni

Asenna MOVIMOT®-muuttaja ja kiinnita se ruuveilla (vain MFZ.7, MFZ.8)
Asenna kaikki liitantarasioiden kannet

Tuki kaikki kayttamatta jaavat liitannat
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5.2.7 EMC-kelpoiset metalliset kaapelin lapivientiholkit

SEWin toimittamat metallirakenteiset, EMC-kelpoiset kaapelin Iapivientiholkit on asen-
nettava seuraavalla tavalla:

1141408395

Huomio: Katkaise eristekalvo [1] dldka taita sita taaksepain!
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5.3 Liitdnta DeviceNet:id kdyttamalla
5.3.1 DeviceNet:in liitantamahdollisuudet

Kenttavaylalitynnat MFD / MQD voidaan kytked Multiportin tai T-pistokkeen avulla.
Mikali MFD:hen / MQD:hen meneva yhteys irrotetaan, silla ei ole vaikutusta muihin kayt-
tajiin, vaan vayla voi olla edelleen aktiivinen.

L]
MFD/MQD MFD/MQD MFD/MQD
o o

(3]

MFD/MQD MFD/MQD MFD/MQD
(& &)

@ —

A= SiW [

(2]

(1
1410878347

[1] Vaylapaatevastus 120 Q
[2] T-pistoke
[3] Multiportti

HUOM!

DeviceNet-erittelyn 2.0 mukaisia johdotusmaarayksia on noudatettava!
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5.3.2 Liitintimoduulin MFZ31 ja MFD..:n / MQD..:n liittiminen MOVIMOT®:iin

O Ol
= MFZ31 (DeviceNet) X20 131 L) MOVIMOT®
e 19| 20| 21| 22| 23| 24| 25|26| 27| 28| 29|30|31(32|33|34| 35 36]
MFZ31
3 0 (L | T
|§ 112 [3[4[5]6]7][8]9][10]11]12[13][14][ 15[ 16][17]18|= =] L2 1Sl =2l 6
= > >0 2 3 &5l 4l 2 NI paE P pale4l:4
§ leYeXe} [2] J o © N x| X 5
boo (54 LI
MFD..
MQD.. (]
X1 + -
1 [ DRAIN 24V,
A 3 > Tve DC
X11 50 REY
1 2 -
4 |[CAN H
5 | CAN L

0 = potentiaalitaso 0

1410908043

1 = potentiaalitaso 1

[1] Erilisessad asennuksessa MFZ31 / MOVIMOT®:

Maadoita RS-485-kaapelin suojajohdin metallisen EMC-kelpoisen kaapelin lapiviennin kautta litantdmoduuliin MFZ

ja MOVIMOT®-koteloon
[2] Varmista vaylan kaikkien asemien valinen potentiaalintasaus

[31

Liitinten 19 - 36 kytkenta kuten luvussa "Kenttavaylaliityntéjen MF.. / MQ.. tulojen/lahtdjen (1/O) liitanta"
(— sivu 44) on kuvattu.

Liitinjarjestys

Nro. Nimi Suunta Toiminto
X20 1 V- Tulo DeviceNet vertailupotentiaali 0V24
2 CAN_L Tulo/lahtd CAN_L-tiedonsiirtojohto
3 DRAIN Tulo Potentiaalintasaus
4 CAN_H Tulo/lahtd CAN_H-tiedonsiirtojohto
5 V+ Tulo DeviceNet jannitteen syotté 24 V
6 - - Varattu
7 - - Varattu
8 - - Varattu
9 - - Varattu
10 - - Varattu
1 24V Tulo 24 V-kayttéjannite moduulielektroniikalle ja antureille
12 24V Lahto 24 V-syoéttdjannite (sillattu yhteen liittimen X20/11 kanssa)
13 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle ja antureille
14 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle ja antureille
15 24V Lahto 24 V-syottojannite MOVIMOT®:ille (sillattu liittimen X20/11 kanssa)
16 RS+ Lahto Tiedonsiirtoyhteys MOVIMOT®-liittimeen RS+
17 RS- Lahto Tiedonsiirtoyhteys MOVIMOT®-iittimeen RS-
18 GND - 0V24-vertailupotentiaali MOVIMOT®:ille (sillattu liittimen X20/13 kanssa)
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5.3.3 Kenttédjakolaitteen MFZ33 ja MFD..:n liitédntd / MQD.. liitanta

Liitdntdmoduuli MFZ33 jossa on kenttavéyléliityntd MFD21 / MQD21, MFD22 / MQD22 ja 2 erillistd DC-24-V-
Jjannitepiiria

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-—-—-—- -, IF ———————— PE
x1[8]7]6]5]4]3]2]1]<4mm? (AWG10)
MFD21 a 393348 ‘
meD2¢ | g)
500 <25 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
P o] MFD22 I 0 D
1[2[3J]4a[5[6][7[8][9]10[1][2]3[4a]5[6] 7|8
> > al o 2| S o o
3 3 5 8|8l g 2|2
2x24V,, N et
24 24VA
GND1 GND1
24V2 24v2
GND2 GND2
X11
o | o3 1 [DRAIN
0oy ) X e
4 | CAN_H
5 | CAN_L
1411166987
0 = potentiaalitaso 0 1 = potentiaalitaso 1 n = potentiaalitaso 2
Liitinjarjestys
Nro. Nimi Suunta Toiminto
X20 1 V- Tulo DeviceNet vertailupotentiaali 0V24
2 CAN_L Tulo/lahto CAN_L -tiedonsiirtojohto
3 DRAIN Tulo Potentiaalintasaus
4 CAN_H Tulo/lahtd CAN_H-tiedonsiirtojohto
5 V+ Tulo DeviceNet jannitteen syottd 24 V
6-10 - - Varattu
X21 1 24V Tulo 24 V-jannitteensyo6ttd moduulielektroniikalle, antureille ja MOVIMOT®:ille
2 24V Lahto 24 V-syoéttodjannite (sillattu liittimen X21/1 kanssa)
3 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle, antureille ja MOVIMOT®-
taajuusmuuttajalle
4 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle, antureille ja MOVIMOT®-
taajuusmuuttajalle
5 V2124 Tulo 24 V-syoéttdjannite toimilaitteille (digitaaliset 1ahdot)
6 V2124 Lahto 24 V-syoéttdjannite toimilaitteille (digitaaliset 18hd6t) sillattu liittimen X21/5
kanssa
7 GND2 - 0V24V-vertailupotentiaali toimilaitteille
8 GND2 - 0V24V-vertailupotentiaali toimilaitteille
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Sahkoasennus
Liitanta DeviceNet:ia kayttamalla

Liitdntdmoduuli MFZ33 jossa on kenttévéyléliityntd MFD21 / MQD21, MFD22 / MQD22 ja yhteinen DC-24-V-

jannitepiiri

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- —— — - — _ —_ [-———-—-—- PE
| X
xi|8[7]6]5[4a[3][2]1][<amm?awGio)
MFD21 T B B R B
mep24 | ____ - - =
< 2.5 mm?2 (AWG12) <4 mm? (AWG10)
(eXeXe)
MFD22 [ T T T X20l [ T T [ [ [ x21
coo| MQD22 0 1
1[2]3]4[5[6[7][8]9[10/1[2][3]4]|5/6][7][38
EEEEEEE
N IRIRGIRG]
1x24V,, R
24V 24V
GND GND
X11
4@ | @3 1 | DRAIN
5@ X11 2 [V+
1 2 3 TV-
4 [CAN_H
5 | CAN_L
1411196299

0 = potentiaalitaso 0

1 = potentiaalitaso 1 n = potentiaalitaso 2

Liitinjarjestys
Nro. Nimi Suunta Toiminto
X20 1 V- Tulo DeviceNet vertailupotentiaali 0V24
2 CAN_L Tulo/I&htd CAN_L-tiedonsiirtojohto
3 DRAIN Tulo Potentiaalintasaus
4 CAN_H Tulo/lahtd CAN_H-tiedonsiirtojohto
5 V+ Tulo DeviceNet jannitteen syottd 24 V
6-10 - - Varattu
X21 1 24V Tulo 24 V-jannitteensyo6ttd moduulielektroniikalle, antureille ja MOVIMOT®:ille
2 24V Lahto 24 V-syéttojannite (sillattu liittimen X21/1 kanssa)
3 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle, antureille ja MOVIMOT®-
taajuusmuuttajalle
4 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle, antureille ja MOVIMOT®-
taajuusmuuttajalle
5 V2124 Tulo 24 V-syoéttdjannite toimilaitteille (digitaaliset 1ahdot)
6 V2124 Lahto 24 V-syéttéjannite toimilaitteille (digitaaliset 18hdét) sillattu liittimen X21/5
kanssa
7 GND2 - 0V24V-vertailupotentiaali toimilaitteille
8 GND2 - 0V24V-vertailupotentiaali toimilaitteille
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5 Sahkoasennus
Liitanta DeviceNet:ia kayttamalla

Liitdntdmoduuli MFZ33 ja kenttévéyléliityntd MFD32 / MQD32

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — - — - — - —-—- PE
|
xi|sal7]6]s5[ala]2]1]<amm?@awaG10)
g o993 9y
{l°P°°|MFD32 [~ T T T T T T T T T T TS m oo oo oo oo
boo| MQD32 <2.5 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
[ 1 l>;20llll lllxz11lll
1]2]3[4a[5]6]7[8]9]J10[1][2]3[4[5][6]7][8
R EEEEEE
2x24V,, 5| &
24V 24V
GND GND
X1
1 [ DRAIN
40 | @3
5@ X11 2 | V+
1 2 8 |V
4 [CAN_H
5 | CAN_L
1411226635

0 = potentiaalitaso 0

1 = potentiaalitaso 1

Liitinjarjestys
Nro. Nimi Suunta Toiminto
X20 1 V- Tulo DeviceNet vertailupotentiaali 0V24
2 CAN_L Tulo/lahto CAN_L -tiedonsiirtojohto
3 DRAIN Tulo Potentiaalintasaus
4 CAN_H Tulo/lahtd CAN_H-tiedonsiirtojohto
5 V+ Tulo DeviceNet jannitteen syottd 24 V
6-10 - - Varattu
X21 1 24V Tulo 24 V-jannitteensyo6ttd moduulielektroniikalle, antureille ja MOVIMOT®:ille
2 24V Lahto 24 V-syoéttodjannite (sillattu liittimen X21/1 kanssa)
3 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle, antureille ja MOVIMOT®-
taajuusmuuttajalle
4 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle, antureille ja MOVIMOT®-
taajuusmuuttajalle
5-8 |- - Varattu
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Sahkoasennus
Liitanta DeviceNet:ia kayttamalla

5.3.4 Kenttédjakolaitteiden MFZ36, MFZ37, MFZ38 liitanta laitteeseen MFD.. / MQD..

Liitantdmoduuli MFZ36, MFZ37, MFZ38 jossa on kenttavayléliitynta MFD21 / MQD21, MFD22 / MQD22 ja
2 erillistéd DC-24-V-jénnitepiiria

0

MFZ36

C

) —

MFZ37

o

ol
—

) E—

Wi

MFZ38

o

]

g

g 6Xexe)
~ooo

MFD21
MQD21 MQD22

2x24V,,

0

MFD22

L3
L2

\4

24V1
GND1
24V2
GND2

= potentiaalitaso 0

19] 20| 21[ 22| 23| 24] 25| 26| 27| 28| 29| 30| 31| 32| 33| 34| 35| 36
1

I I I I
{<2.5 mm2 (AWG12)}
I I I

0 1
1[2]3]a]5]6]7[8]9[10[11]12]13][14

15(16| 17| 18
ii%%§§§§
Nmooggow

X20

24V1

GND1
24V2

X11
o | 03 1 | DRAIN
5‘ X11 2 | V+
3
4
5

V-
CAN_H
CAN_L

1 = potentiaalitaso 1

n = potentiaalitaso 2

GND2

[1] Liitinten 19 - 36 kytkenta kuten luvussa "Kenttavaylaliityntéjen MF.. / MQ.. tulojen/lahtéjen (I/O) liitanta"
(— sivu 44) on kuvattu

X20

Liitinjarjestys
Nro.

Nimi Suunta Toiminto

1 V- Tulo DeviceNet vertailupotentiaali 0V24

2 CAN_L Tulo/lahto CAN_L-tiedonsiirtojohto

3 DRAIN Tulo Potentiaalintasaus

4 CAN_H Tulo/I&htd CAN_H-tiedonsiirtojohto

5 V+ Tulo DeviceNet jannitteen syotté 24 V

6-10 - - Varattu

1 24\ Tulo 24 V-kayttéjannite moduulielektroniikalle ja antureille

12 24V Lahto 24 V-syottéjannite (sillattu yhteen liittimen X20/11 kanssa)

13 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle ja antureille

14 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle ja antureille

15 V2124 Tulo 24 V-syéttéjannite toimilaitteille (digitaaliset 1ahd6t)

16 V2i124 Lahto 24 V-syoéttojannite toimilaitteille (digitaaliset 18hd6t) sillattu liittimen X20/15
kanssa

17 GND2 - 0V24V-vertailupotentiaali toimilaitteille

18 GND2 - 0V24V-vertailupotentiaali toimilaitteille
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Sahkoasennus
Liitanta DeviceNet:ia kayttamalla

Liitdntdmoduuli MFZ36, MFZ37, MFZ38 jossa on kenttévéayléliityntd MFD21 / MQD21, MFD22 / MQD22 ja
yhteinen DC-24-V-jannitepiiri

Ml

MFZ36

=

MFZ37

@l

=i
H

ifooo
~ooo

MFD21
MQD21

MFD22
MQD22

1x24V,,

0 = potentiaalitaso 0

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-—-— - — - —- - |————— - — - — - PE
: ]
xt1[1]2]3]a]5]6]7]8]<amm?@awaio)
Jpan g 3 3J3Y 3 93¢d

|—> 19] 20| 21] 22| 23] 24| 25] 26| 27| 28| 29| 30| 31] 32| 33| 34| 35| 36
1

[<2.5 mm? (AWG12)] —
| | |

0
1]2]3[4]5]6][7]8[]9]10

|
1 #H
11]12]13]14[ 15/ 16] 17 18

o

X20

2 2 2 g & & § é
N S S GG
24V 24V
GND GND
X11
o | 0) 1 | DRAIN
5@ X11 2 |V
1 2 3|V
4 [CAN H
5 [CAN L
1411289611

1 = potentiaalitaso 1

n = potentiaalitaso 2

[1] Liitinten 19 - 36 kytkenta kuten luvussa "Kenttavaylaliityntdjen MF.. / MQ.. tulojen/lahtdjen (1/O) liitanta"
(— sivu 44) on kuvattu

Liitinjarjestys

Nro. Nimi Suunta Toiminto
X20 1 V- Tulo DeviceNet vertailupotentiaali 0V24
2 CAN_L Tulo/I&htd CAN_L-tiedonsiirtojohto
3 DRAIN Tulo Potentiaalintasaus
4 CAN_H Tulo/lahtd CAN_H-tiedonsiirtojohto
5 V+ Tulo DeviceNet jannitteen syottd 24 V
6-10 - - Varattu
1 24V Tulo 24 V-kayttéjannite moduulielektroniikalle ja antureille
12 24V Lahto 24 V-syéttojannite (sillattu yhteen liittimen X20/11 kanssa)
13 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle ja antureille
14 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle ja antureille
15 V2124 Tulo 24 V-syoéttéjannite toimilaitteille (digitaaliset lahdot)
16 V2124 Lahto 24 V-syoéttdjannite toimilaitteille (digitaaliset 18hdot) sillattu liittimen X20/15
kanssa
17 GND2 - 0V24V-vertailupotentiaali toimilaitteille
18 GND2 - 0V24V-vertailupotentiaali toimilaitteille
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Liitdntdmoduuli MFZ36, MFZ37, MFZ38 ja kenttévéayléliityntd MFD32 / MQD32

a . L3 L3
D L2 L2
L1 L1
W
wlarts PE- — - — - — - —~- — -————— - — - PE
— ' '
El'—:c): x1 [112[3]af[s5]6]7]8]<amm?(@awaio)
W ~ ~ o« & ®» ® w
MFZ37 [1] o J a0 J 3 a Jd g
ul B | 7T T T T T T T T TT TS T TT o T oo oToomomo
— L
:O: 19] 20] 21] 22] 23] 24| 25| 26| 27] 28] 29] 30] 31] 32] 33] 34| 35] 36
1
|:| { < 2.5 mm2 (AWG12) } X20
I I I I
0 1
MFZ38 1[2]3J4a]5[6]7][8[9]10[11[12]13[14]15]16][17] 18
flooo| MFD32
Hooo| MQD32
24v 24v
GND GND
1x24V,,
X11
0 | 03 1 | DRAIN
2 | V+
150 L) 3TV
4 [CAN H
5 [CAN_L
1411323019

0 = potentiaalitaso 0

1 = potentiaalitaso 1

[1] Liitinten 19 - 36 kytkenta kuten luvussa "Kenttavaylaliityntéjen MF.. / MQ.. tulojen/lahtéjen (I/O) liitanta"

(— sivu 44) on kuvattu

Liitinjarjestys

Nro. Nimi Suunta Toiminto
X20 1 V- Tulo DeviceNet vertailupotentiaali 0V24
2 CAN_L Tulo/lahtd CAN_L-tiedonsiirtojohto
3 DRAIN Tulo Potentiaalintasaus
4 CAN_H Tulo/1ahtd CAN_H-tiedonsiirtojohto
5 V+ Tulo DeviceNet jannitteen syotté 24 V
6-10 - - Varattu
1" 24V Tulo 24 V-kayttéjannite moduulielektroniikalle ja antureille
12 24V Lahto 24 V-syoéttojannite (sillattu yhteen liittimen X20/11 kanssa)
13 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle ja antureille
14 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle ja antureille
15-18 |- - Varattu
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5 Sahkoasennus

Liitanta DeviceNet:ia kayttamalla

5.3.5

Liitdnta vaihtoehtoista liitantalaippaa AGA. kayttamalla.

Seuraavassa kuvassa on liitdntalaippa AGA.:

Ohjauskaapelin X1 johdinjarjestys

1411381771

Napa Vari Merkinnat Kytketty kenttdjakolaitteen liittimeen

1 BK L1 X1/2

2 GNYE PE X1/8

3 BK L2 X1/4

4 - SHIELD ‘P33 eristetty

5 BK L3 X1/6

? EE :Qigii mgzggi jJaOZﬁisquypéét sahkoisesti kytketty
RETURN

8 BK SAFE +24 VDC X40/1 (Safety Power)

9 BK SAFE 0 VDC X40/2 (Safety Power)

Pistokkeen X16 pistokekytkennat

Napa Vari Merkinnat Kytketty kenttdjakolaitteen liittimeen

1 BN  24VDC X29/1

2 - - Pa3 eristetty

3 - - Pa3 eristetty

4 BK 0VDC X29/2

Pistokkeen X11 pistokekytkennat

Napa Vari Merkinnat Kytketty kenttdjakolaitteen liittimeen

1 - SHIELD X20/3

2 RD V+ X20/5

3 BK V- X20/1

4 WH CAN_H X20/4

5 BU CAN_L X20/2
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Sahkoasennus

Liitanta DeviceNet:ia kayttamalla

5.3.6 Liitanta vaihtoehtoista liitantalaippaa AGB. kayttamalla.

Seuraavassa kuvassa on liitdntalaippa AGB.:

1411415691

Ohjauskaapelin X2 johdinjarjestys

Napa Vari Merkinnat Kytketty kenttdjakolaitteen liittimeen

1 BK L1 X1/2

2 GNYE |PE X1/8

3 BK L2 X1/4

4 - SHIELD Paa eristetty

5 BK L3 X1/6

? EE :2EE$¥ mgsggi jJaogﬂisr;teetpréét sahkoisesti kytketty
RETURN

8 BK SAFE +24 VDC X40/1 (Safety Power)

9 BK SAFE 0 VDC X40/2 (Safety Power)

Ohjauskaapelin X15 johdinjarjestys

Napa Vari Merkinnat Kytketty kenttdjakolaitteen liittimeen

1 - SHIELD X20/3

2 WH CAN_H X20/4

3 BU CAN_L X20/2

4 BK V+ X20/5

5 BK V- X20/1

6 BK 24V INPUT PWR X29 X29/1

7 BK 0V INPUT PWR X29 X29/2

8 BK SPARE Paa eristetty

9 BK SPARE P&a eristetty

Kompaktikésikirjia — DeviceNet/CANopen-liitynnét, -kenttdjakolaitteet
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5.4
5.41

Sahkoasennus
Liitanta CANopen:ia kayttamalla

Liitdnta CANopen:ia kdyttamalla
CANopen:in liitantamahdollisuudet

Kenttavaylaliitynnat MFO kytketdan T-pistokkeella. Mikali kenttavaylaliityntddn meneva

yhteys irrotetaan, silla ei ole vaikutusta muihin kayttajiin, vaan vayla voi olla edelleen
aktiivinen.

[ ]

(@) ©® )

f—
Q= SiW [®

I
[ —

= S5W [®

A= S5W &

S S S
(2] (2]

1411463179

(=)

[1] Vaylapaatevastus 120 Q
[2] T-pistoke

HuoMm!

Noudata CANopen-erittelyn DR(P) 303 johdotusmaarayksial
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Sahkoasennus
Liitanta CANopen:ia kayttamalla

5.4.2 Liitantimoduulin MFZ31 liitanta MFO..:lla MOVIMOT®:iin

= MFZ31 (CANopen) X20 31 L] MOVIMOT®
a=l=a 19| 20| 21| 22| 23| 24| 25| 26| 27| 28| 29| 30| 31| 32| 33 343536]
MFZ31
= 0 . | T
E 172345 6 780 10] 11 12]13]14] 15[ 16] 17] 18| = L Lzl lelelel =l ol
3 > =) O > T \ ) [a\] o X x| o e
I 2 zZ % @ 2 =z
) NG 6 N @ [G]
g (000 el-—-—""F""""/"""—"— || """ N
STIFT S
MFO... [1] ]
X11 + -
1 [CAN_SHLD 24V,
4 .‘3 2 [CAN_V+
X11 . e 3 [CAN_GND
4 |CAN_H
5 | CAN_L
1411498891

0 = potentiaalitaso 0

1 = potentiaalitaso 1

[1] Erilisessad asennuksessa MFZ31 / MOVIMOT®:
Maadoita RS-485-kaapelin suojajohdin metallisen EMC-kelpoisen kaapelin lapiviennin kautta litAntdmoduuliin MFZ
ja MOVIMOT®-koteloon

[2] Varmista vaylan kaikkien asemien valinen potentiaalintasaus

[3]

(— sivu 44) on kuvattu

Liitinten 19 - 36 kytkenta kuten luvussa "Kenttavaylaliityntdjen MF.. / MQ.. tulojen/lahtéjen (1/O) liitanta"

Liitinjarjestys

Nro. Nimi Suunta Toiminto
X20 1 CAN_GND |Tulo CANopen-vertailupotentiaali 0V24
2 CAN_L Tulo/lahto CAN_L-tiedonsiirtojohto
3 CAN_SHLD Tulo Potentiaalintasaus
4 CAN_H Tulo/lahtd CAN_H-tiedonsiirtojohto
5 CAN_V+ Tulo CANopen-jannitteensyo6ttd 24 V
6 - - Varattu
7 - - Varattu
8 - - Varattu
9 - - Varattu
10 - - Varattu
1 24\ Tulo 24 V-kayttéjannite moduulielektroniikalle ja antureille
12 24\ Lahto 24 V-syéttojannite (sillattu yhteen liittimen X20/11 kanssa)
13 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle ja antureille
14 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle ja antureille
15 24V Lahto 24 V-syoéttéjannite MOVIMOT®:ille (sillattu liittimen X20/11 kanssa)
16 RS+ Lahto Tiedonsiirtoyhteys MOVIMOT®-liittimeen RS+
17 RS- Lahtd Tiedonsiirtoyhteys MOVIMOT®-liittimeen RS-
18 GND 0V24-vertailupotentiaali MOVIMOT®:ille (sillattu liittimen X20/13 kanssa)
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Sahkoasennus
Liitanta CANopen:ia kayttamalla

5.4.3 Kenttajakolaitteen MFZ33 ja MFO..:n liitanta
Liitdntdmoduuli MFZ33 jossa kenttavayléliitynta MFO21, MFO22 ja 2 erillistd DC-24-V-jéannitepiiria

0 = potentiaalitaso 0

glooo
©OO

1 = potentiaalitaso 1

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-—~—~=—~-—- = | 1! !/ !y - -———""—"="—=-—- PE
|
xi|sl7]e6]s5[al3]2]1]<amm? (awGi0)
a o5 9939 ¢H ‘
MFO21 [
<2.5 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
I [ [ x20] [ [ | [ [ [ x21
MFO22 0 1
1[2[3[4[5]6]7]8]9[10[1[2][3[4/5[6]7]8
332 28332
REEEEEE
4V1 24V1
GND1 GND1
24V2 24V2
GND2 GND2
X1
1 [CAN_SHLD
4@ 2 [CAN_V+
5@ X11
1 3 |CAN_GND
4 |CAN_H
5 | CAN_L
1411535115

n = potentiaalitaso 2

Liitinjarjestys
Nro. Nimi Suunta Toiminto
X20 1 CAN_GND Tulo CANopen-vertailupotentiaali 0V24
2 CAN_L Tulo/lahto CAN_L -tiedonsiirtojohto
3 CAN_SHLD |Tulo Potentiaalintasaus
4 CAN_H Tulo/I&htd CAN_H-tiedonsiirtojohto
5 CAN_V+ Tulo CANopen-jannitteensyo6ttd 24 V
6-10 - - Varattu
X21 1 24\ Tulo 24 V-syoéttéjannite moduulielektroniikalle, antureille ja MOVIMOT®:ille
2 24V Lahto 24 V-syoéttdjannite (sillattu liittimen X21/1 kanssa)
3 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle, antureille ja MOVIMOT®-
taajuusmuuttajalle
4 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle, antureille ja MOVIMOT®-
taajuusmuuttajalle
5 V2124 Tulo 24 V-syoéttéjannite toimilaitteille (digitaaliset lahdot)
6 V2124 Lahto 24 V-syoéttdjannite toimilaitteille (digitaaliset 18hd6t) sillattu liittimen X21/5
kanssa
7 GND2 - 0V24V-vertailupotentiaali toimilaitteille
8 GND2 - 0V24V-vertailupotentiaali toimilaitteille
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Liitanta CANopen:ia kayttamalla

Liitdntdmoduuli MFZ33 jossa kenttévayléliityntd MFO21, MFO22 ja yhteinen DC-24-V-jannitepiiri

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE - — - — - — - — - — :— ——————————— PE
I
xi|sl7]le6[5]al3]2]1]<amm?@awaio)
i MFO21 a 353399334 g)
T T e
+ < 2.5 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
°°°| mroz [T T T ol [ [ [ [ T ] %
1[2[3[4[5[6]7[8]9[10|1]2[3][4|5/6]|7][8
1x24YV, “17Lee
DC  24v 24V
GND GND
X11
A | enE
o 2] X'1| [3[CAN GND
4 | CAN_H
5| CAN_L
1411572107
0 = potentiaalitaso 0 1 = potentiaalitaso 1 n = potentiaalitaso 2
Liitinjarjestys
Nro. Nimi Suunta Toiminto
X20 1 CAN_GND Tulo CANopen-vertailupotentiaali 0V24
2 CAN_L Tulo/I&htd CAN_L-tiedonsiirtojohto
3 CAN_SHLD |Tulo Potentiaalintasaus
4 CAN_H Tulo/lahtd CAN_H-tiedonsiirtojohto
5 CAN_V+ Tulo CANopen-jannitteensyottd 24 V
6-10 - - Varattu
X21 1 24\ Tulo 24 V-syéttéjannite moduulielektroniikalle, antureille ja MOVIMOT®:ille
2 24V Lahto 24 V-syoéttojannite (sillattu liittimen X21/1 kanssa)
3 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle, antureille ja MOVIMOT®-
taajuusmuuttajalle
4 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle, antureille ja MOVIMOT®-
taajuusmuuttajalle
5 V2124 Tulo 24 V-syéttéjannite toimilaitteille (digitaaliset l1ahdot)
6 V2124 Lahto 24 V-syo6ttéjannite toimilaitteille (digitaaliset lahdot) sillattu liittimen X21/5
kanssa
7 GND2 - 0V24V-vertailupotentiaali toimilaitteille
8 GND2 - 0V24V-vertailupotentiaali toimilaitteille
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Liitdntdmoduuli MFZ33 ja kenttévayléliityntd MFO32

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — = — = — - - ———— e ————— - PE
|
xi[8[ 7] 6] 5] a[3]2]1]<amm? (AWG10)
a 35333939348
g lcool ... - -"-" - -"-"-"-"-""-"-""-""="-"=-""-"-""-"=""-"=""=""="="="~=~"="=~"=”"=~”"=-”"=-"°=
Sooo AR < 2.5 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
IIII);ZOIIII IIIX'L1>1III
1]2[3[4[5[6]7][8[9[10[1[2[3[4[5[6]7]8
> >lalal 4 46 6 o
S % % o o o 9o
1x24V,,
24V 24v
GND GND
X11
1| CAN_SHLD
4.5.'3 1 2 [CAN_V+
1 2 3 | CAN_GND
4 | CAN_H
5| CAN_L
1411609867
I = potentiaalitaso 0 ‘i = potentiaalitaso 1
Liitinjarjestys
Nro. Nimi Suunta Toiminto
X20 1 CAN_GND Tulo CANopen-vertailupotentiaali 0V24
2 CAN L Tulo/lahtd CAN_L-tiedonsiirtojohto
3 CAN_SHLD Tulo Potentiaalintasaus
4 CAN_H Tulo/I&htd CAN_H-tiedonsiirtojohto
5 CAN_V+ Tulo CANopen-jannitteensyottd 24 V
6-10 - - Varattu
xX21 1 24V Tulo 24 V-jannitteensysttd moduulielektroniikalle, antureille ja MOVIMOT®:ille
2 24V Lahto 24 V-syoéttdjannite (sillattu liittimen X21/1 kanssa)
3 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle, antureille ja MOVIMOT®-
taajuusmuuttajalle
4 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle, antureille ja MOVIMOT®-
taajuusmuuttajalle
5-8 - - Varattu
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5.4.4 Kenttajakolaitteiden MFZ36, MFZ37, MFZ38 liitanta laitteeseen MFO
Liitdntdmoduuli MFZ36, MFZ37, MFZ38 jossa kenttavéylaliityntd MFO21, MFO22 ja 2 erillistéd DC-24-V-

Jjannitepiiria
a o L3
IEI L2
. L1
Y MFz36 PE-—-—-—-—- — —m—-—-—-—-
EI—:':U: x1 [1]2]3]af5[6]7]8]<amm?(@awagio)
m @ oS3y gy
MEZEZANEN @ | - - - - - - - - e e e e e e e e e oo - -
S L esrmrmsmmm
— 19| 20| 21|22|23|24|25|26|27|28|29|30|31|32|33|34|35|36
1 I I I I I
i i % % i { < 2.5 mm? (AWG12)] l X20
|:| 0 I I I I i
1]2]3]4]5[6]7][8]9]10[11[12]13]14]15]16] 17 18\
MFz38
+ SEEEEEEE
> >
|§E §IZ°° 24V1 °°
O GND1
MFO21 MFO22 24V2
GND2
2x24V,,
X1
1 [CAN_SHLD
4‘5. *N 11 2 [CAN_V+
’ o 3 [ CAN_GND
4[CAN_H
5| CAN_L

0 = potentiaalitaso 0

1 = potentiaalitaso 1

n = potentiaalitaso 2

L3
L2
L1

PE

24VA
GND1
24V2
GND2

[1] Liitinten 19 - 36 kytkenta kuten luvussa "Kenttavaylaliityntdjen MF.. / MQ.. tulojen/lahtdjen (1/O) liitanta"
(— sivu 44) on kuvattu

Liitinjarjestys
Nro. Nimi Suunta Toiminto
X20 1 CAN_GND Tulo CANopen-vertailupotentiaali 0V24
2 CAN_L Tulo/I&htd CAN_L-tiedonsiirtojohto
3 CAN_SHLD |Tulo Potentiaalintasaus
4 CAN_H Tulo/lahtd CAN_H-tiedonsiirtojohto
5 CAN_V+ Tulo CANopen-jannitteensyottd 24 V
6-10 |- - Varattu
1 24\ Tulo 24 V-kayttéjannite moduulielektroniikalle ja antureille
12 24\ Lahto 24 V-syéttojannite (sillattu yhteen liittimen X20/11 kanssa)
13 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle ja antureille
14 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle ja antureille
15 V2124 Tulo 24 V-syoéttéjannite toimilaitteille (digitaaliset lahdot)
16 V2124 Lahto 24 V-syoéttdjannite toimilaitteille (digitaaliset 18hdot) sillattu liittimen X20/15
kanssa
17 GND2 - 0V24V-vertailupotentiaali toimilaitteille
18 GND2 - 0V24V-vertailupotentiaali toimilaitteille
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Liitdntdmoduuli MFZ36, MFZ37, MFZ38 jossa kenttévéayléliityntd MFO21, MFO22 ja yksi erillinen DC-24-V-

jannitepiiri

IE

MFZ36

CI=

MFZ37

IL |§ 660

©OO

MFO21 MFO22

1x24V,,

0 = potentiaalitaso 0

(1L

L.

24V
GND

o L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-—-—-—-—- - |————————— PE

|

_____________________________ Q)

X1|1121314]51617l;|54mm2(AWG10)

w o w
a T3 0333 9 99 o

19] 20| 21] 22| 23] 24| 25| 26| 27] 28] 29| 30| 31| 32| 33| 34| 35| 36
1

1 = potentiaalitaso 1

| A e (WG T2) | x20
0 1
1T[2 ]3[4 5|67 [8]9]10]11][12]13][14]15]16]17|18
2l 2 2l gl & & § §
8 & G B g g Zl 2z
24V
GND
X1
1 [CAN_SHLD
4.5. 11 2 [CAN V+
] 3[CAN_GND
4[CAN H
5 [CAN L
1411739147

n = potentiaalitaso 2

[1] Liitinten 19 - 36 kytkent& kuten luvussa "Kenttavaylaliityntdjen MF.. / MQ.. tulojen/lahtdjen (1/0) liitanta"

(— sivu 44) on kuvattu

Liitinjarjestys
Nro. Nimi Suunta Toiminto
X20 1 CAN_GND Tulo CANopen-vertailupotentiaali 0V24
2 CAN_L Tulo/lahto CAN_L-tiedonsiirtojohto
3 CAN_SHLD Tulo Potentiaalintasaus
4 CAN_H Tulo/lahtd CAN_H-tiedonsiirtojohto
5 CAN_V+ Tulo CANopen-jannitteensyottd 24 V
6-10 |- - varattu
1 24\ Tulo 24 V-kayttéjannite moduulielektroniikalle ja antureille
12 24\ Lahto 24 V-syéttéjannite (sillattu yhteen liittimen X20/11 kanssa)
13 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle ja antureille
14 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle ja antureille
15 V2124 Tulo 24 V-syoéttdjannite toimilaitteille (digitaaliset 1ahdot)
16 V2124 Lahto 24 V-syéttdjannite toimilaitteille (digitaaliset 18hdot) sillattu liittimen X20/15
kanssa
17 GND2 - 0V24V-vertailupotentiaali toimilaitteille
18 GND2 - 0V24V-vertailupotentiaali toimilaitteille
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Liitdntdmoduuli MFZ36, MFZ37, MFZ38 ja kenttévayléliityntd MFO32

UE

MFZ36

) —

iC

MFZ37

ol

@ E—

[ol
—

Hi

MFZ38

Ig_looo

OO

MFO32

1x

0 = potentiaalitaso 0

24V,

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — = — - — - - __——————-— PE
|
xi|1]2[3[a]5[6] 7] 8]<4mm?(awG10)
w - - N N (3] (3] w
-
A . T .
I—» 19] 20| 21] 22] 23] 24| 25| 26| 27| 28] 29| 30| 31[ 32| 33| 34] 35] 36
1
(<2.5mm? (AWG12) | —{ X20
I I I I
0 1
1]2[3]4]5]6[7]8]9]10|11]12]13]14]15]16]17]18
> > g o 1 R I B
3 3 2 2 ¢ e ¢
U BN O O)
24V 24V
GND GND
X1
1 [CAN_SHLD
4.5.‘3 X11 2 [CAN_V+
; o 3| CAN_GND
4[CAN_H
5 CAN_L
1411868811

1 = potentiaalitaso 1

[1] Liitinten 19 - 36 kytkent& kuten luvussa "Kenttavaylaliityntdjen MF.. / MQ.. tulojen/lahtdjen (1/0) liitanta"
(— sivu 44) on kuvattu

Liitinjarjestys
Nro. Nimi Suunta Toiminto
X20 1 CAN_GND Tulo CANopen-vertailupotentiaali 0V24
2 CAN_L Tulo/lahtd CAN_L-tiedonsiirtojohto
3 CAN_SHLD Tulo Potentiaalintasaus
4 CAN_H Tulo/lahto CAN_H-tiedonsiirtojohto
5 CAN_V+ Tulo CANopen-jannitteensyottd 24 V
6-10 - - varattu
1 24V Tulo 24 V-kayttéjannite moduulielektroniikalle ja antureille
12 24V Lahto 24 V-syéttéjannite (sillattu yhteen liittimen X20/11 kanssa)
13 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle ja antureille
14 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle ja antureille
15-18 |- - Varattu
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5.5 Tulojen /lahtojen (1/0) liitantad kenttavaylaliitynnbéissa MF.. / MQ..
Kenttavaylaliityntdjen liitynnat tehdaan liittimilla tai M12-pistoliittimen kautta.

5.5.1 Kenttavayliliityntéjen liitanta liittimia kayttamalla

Kenttévéyléliitynnoissé, joissa on 4 digitaalituloa ja 2 digitaalildhtoa:

MFZ.1 ) _ MF21
MFZ.6 yhfjessa seuraavien pac'so MQ.21
MFZ.7 osien kanssa ME.23 MQ.22
MFZ.8
< < < < N a4 < A
X20 19|2o|21|22|23|24|25|26|27|28|29|3o 3132333435 36
1
[ ]
L /L
~_ | | L
[1] vain MFI23: varattu, kaikki muut MF..-moduulit: V2124 1141534475
1 = potentiaalitaso 1
d = potentiaalitaso 2
Nro. Nimi Suunta Toiminto
X20 19 DIO Tulo Kytkentasignaali anturilta 11
20 GND - 0V24-vertailupotentiaali anturille 1
21 V024 Lahto 24-V-syéttojannite anturille 17)
22 DI1 Tulo Kytkentésignaali anturilta 2
23 GND - 0V24-vertailupotentiaali anturille 2
24 V024 Lahto 24-V-syéttdjannite anturille 2
25 DI2 Tulo Kytkentasignaali anturilta 3
26 GND - 0V24-vertailupotentiaali anturille 3
27 V024 Lahto 24-V-syottdjannite anturille 3
28 DI3 Tulo Kytkentasignaali anturilta 4
29 GND - 0V24-vertailupotentiaali anturille 4
30 V024 Lahto 24-V-syéttdjannite anturille 4
31 DOO0 Lahto Kytkentasignaali toimilaitteelta 1
32 GND2 - 0V24-vertailupotentiaali toimilaitteelle 1
33 DO1 Lahto Kytkentasignaali toimilaitteelta 2
34 GND2 - 0V24-vertailupotentiaali toimilaitteelle 2
24-V-kayttojannite toimilaitteille
35 V2i24 Tulo vain MFI23: varattu; vain MFZ.6, MFZ.7 ja MFZ.8:
sillattu liittimen 15 tai 16 kanssa
36 GND2 - 0V24-vertailupotentiaali toimilaitteille
vain MFZ.6:n, MFZ.7:n ja MFZ.8:n yhteydessa:
sillattu liittimen 17 tai 18 kanssa

1) kenttajakolaitteen MFZ26J ja MFZ28J yhteydessa huoltokytkimen vastaussignaalia varten (sulkija).
Tulkinta mahdollinen ohjauksen kautta.
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Tulojen / Iahtdjen (1/0) liitanta kenttavaylaliitynndissa MF.. / MQ..

Kenttévéyléliitynnoissé, joissa on 6 digitaalituloa:

MFZ.1
MFZ.6 yhdessa seuraavien MF.32  MQ.32
MFZ.7 osien kanssa MF.33
MFZ.8
< < < <
o 20 d - 20 d o 2 d o 2 8§ « 9 . a
5 6 S5 8 235332 a3 S 35 55 8 &
X20| 19| 20 [ 21| 22| 23 | 2425 26| 27| 28| 29 [ 30 | 31 | 32 | 33 [ 34| 35| 36
1
[ [ [ [ |
)/L;f I‘I\l\\
\\\ —///
1141764875
1 = potentiaalitaso 1

Nr. Nimi Suunta Toiminto
X20 19 DIO Tulo Kytkentasignaali anturilta 1)

20 |GND - 0V24-vertailupotentiaali anturille 1

21 V024 Lahto 24-V-syéttojannite anturille 17)

22 DN Tulo Kytkentasignaali anturilta 2

23 GND - 0V24-vertailupotentiaali anturille 2

24 V024 Lahto 24-V-syéttdjannite anturille 2

25 DI2 Tulo Kytkentasignaali anturilta 3

26 |GND - 0V24-vertailupotentiaali anturille 3

27 |V024 Lahto 24-V-syottdjannite anturille 3

28 DI3 Tulo Kytkentésignaali anturilta 4

29 GND - 0V24-vertailupotentiaali anturille 4

30 |V024 Lahto 24-V-syéttojannite anturille 4

31 Dl4 Tulo Kytkentasignaali anturilta 5

32 GND - 0V24-vertailupotentiaali anturille 5

33 |DI5 Tulo Kytkentasignaali anturilta 6

34 |GND - 0V24-vertailupotentiaali anturille 6

35 |var - varattu

36 |GND - 0V24-vertailupotentiaali antureille

1) kenttajakolaitteen MFZ26J ja MFZ28J
Tulkinta mahdollinen ohjauksen kautta.

yhteydessa huoltokytkimen vastaussignaalia varten (sulkija).
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5.5.2 Kenttavayliliityntojen liitdnta M12-pistoliittimia kayttamalla

Kenttavaylaliitynnbissd MF.22, MQ.22, MF.23 joissa on 4 digitaalista tuloa ja 2 digitaalista l&aht6a:
* Anturit / toimilaitteet kytketdan joko M12-naarasliittimien tai riviliittimien kautta
» Lahtoja kaytettdessa: 24 V liitetaan liitdntdnapoihin V2124 / GND2

» Kaksikanavaisten anturien/toimilaitteiden liitanta tuloihin DIO, DI2 ja [ahtoon DOO
Tuloa DI1, DI3 ja 1ahtéa DO1 ei silloin voi enaa kayttaa

(24 V) (24 V)
V024 V024
B T DI T D DI3 P -
— — ~
8 ‘ 3 (/‘ 3 @{‘\) al
DI0 —=g DI2 —=g DO0 —={
A4 N4 7|
GND GND GND2
o { ) ([
{ ] o o
24V 24V
(v024)<{\ (v024)<K—/\ @
Wy | Wy | W |
N Ny DO1 N
on —* @L_/GND o3 —* g_/GND © @L_/GNDZ ]
[1] liitantaa DIO ei saa kayttaa kenttajakolaitteiden MFZ26J ja MFZ28J 1141778443
yhteydessa

Kenttévéyléliitynndssé MF.22H:
* Anturit / toimilaitteet kytketaan joko M12-holkkien tai liitinten kautta
+ Lahtoja kaytettdessa: 24 V liitetdan V2124:4an / GND2:een
« Seuraavat anturit / toimilaitteet voidaan liittaa:

— 4 yksikanavaista anturia ja 2 yksikanavaista toimilaitetta tai 4 kaksikanavaista
anturia ja 2 kaksikanavaista toimilaitetta.

— Kaksikanavaisia antureita / toimilaitteita kaytettaessa toista kanavaa ei ole liitetty.

24V 24V
(V024)

o ( ([
24V 24V
(V024)FK (V024)==
A LI © | =
DI GND DB oo PO GND2
@ D @
[1] liitantaa DIO ei saa kayttaa kenttajakolaitteiden MFZ26J ja MFZ28J 1141792779
yhteydessa
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Kenttévéyléliitynnoissd MF.32, MQ.32, MF.33 joissa on 6 digitaalista tuloa:
* Anturit kytketdan joko M12-naarasliittimien tai rivilittimien kautta
+ Kaksikanavaisten anturien liitdnta tuloihin DIO, DI2 ja DI4. Tuloa DI1, DI3 ja DI5 ei
silloin voi enda kayttaa.

24V 24V 24V
(V024) (V024) (V024)

( ) ( ) - )
DI0 —=g DI2 —oq DI4
. GND GND \_/jGND
[ [ [

pi1 GND GND | _|
[1] liitdntda DIO ei saa kayttaa kenttajakolaitteiden MFZ26J ja MFZ28J 1141961739
yhteydessa

Kenttéavaylaliitynndssé MF.32H
* Anturit kytketaan joko M12-holkkien tai liitinten kautta
» Seuraavat anturit voidaan liittaa:
— 6 yksikanavaista anturia tai 6 kaksikanavaista anturia.
— Kaksikanavaisia antureita kdytettaessa toista kanavaa ei ole liitetty.

24V 24V 24V
(V024) (V024) (V024)

o) [4)
[[)1I? U DI2 U DI4
GND GND GND

o o ([
o o o
(\2/‘(1)2\/4) q (\2/‘(1)3/4) @ Vo2 @
K K (V024) K

D1 A S DI3 S \CLJ DI5 J\@/j

ND GND

i

[1] liitantaa DIO ei saa kayttaa kenttajakolaitteiden MFZ26J ja MFZ28J 1142016651
yhteydessa

Kayttamatta jaavat liittimet on varustettava M12-sulkutulpilla, jotta kotelointiluokka IP65
voidaan varmistaa!
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Hybridikaapelin liitanta

5.6 Hybridikaapelin liitinta

5.6.1 Kenttijakolaitteen MFZ.3. tai MFZ.6. ja MOVIMOT®:in vilinen hybridikaapeli (tuotenumero

0186 725 3)

mE=

MFZ.3

Liitinjarjestys
MOVIMOT®-riviliitin

MFZ.6

1146765835

Johtimen vari / hybridikaapelin merkinta

L1 musta / L1
L2 musta / L2
L3 musta / L3
24V punainen / 24 V
1 valkoinen / 0 V
RS+ oranssi / RS+
RS- vihred / RS-
PE-liitin vihred-keltainen + suojaus
Huomaa pyérimis-
suunnan aktivointi
HUOM!
° Tarkista, onko toivottu pydrimissuunta aktivoitu. Lisatietoja aiheesta on kayttéohjeessa
1 "MOVIMOT® MM..D ..." luvussa "Kayttoonotto...".
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5.6.2 Kenttdjakolaitteen MFZ.7. tai MFZ.8. ja kolmivaihemoottoreiden valinen hybridikaapeli
(tuotenumero 0 186 742 3)

IR IR IR R IR KKK RR IR
1900000202020 %6 20 2 0 00 % S0 v e
% 0.0,0,0‘0‘0,0‘0,0,0.2,:,302:2::::::::;,
RN

<X
R «’o.b,
R RITHITLIAL,

{X
& XX
4 >
R

=

MFZ.8 MFZ.7

1147265675

Kaapelin ulompi hairidsuojajohdin on yhdistettava metallisen EMC-kaapelilapiviennin
avulla moottorin liitdntarasian koteloon.

Liitinjarjestys

Moottorin liitin Johtimen viri / hybridikaapelin merkinta
U1 musta / U1

V1 musta / V1

wi1 musta / W1

4a punainen/ 13

3a valkoinen / 14

5a sininen / 15

1a musta / 1

2a musta / 2

PE-liitin vihreé-keltainen + suojaus (sisempi suojajohdin)

5.7 PC:n liitdnta
Diagnoosiliitynta liitetdan tavanomaiseen PC:hen seuraavien lisalaitteiden avulla:
+ USB11A, jossa USB-liitynta, tuotenumero 0 824 831 1 tai
+ UWS21B jossa sarjaliitynta RS-232, tuotenumero 1 820 456 2

USB11A @ ®®
USB . . RJ10 ® @®
MF../MQ..
PC +
MOVITOOLS
uws21B
RS-232 — RJ10

L)

-

1195112331
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(‘I Tarkeita kiyttoonottoon liittyvii ohjeita

©

Tarkeita kayttoonottoon liittyvia ohjeita

HUOM!

Seuraavissa luvuissa kuvataan MOVIMOT® MM..D:n ja C:n kayttdonottovaiheet Easy-
Mode-tilassa. MOVIMOT® MM..D:n Expert-Mode-tilassa tapahtuvaa kayttddnottoa
koskevia lisatietoja on kayttdohjeessa "MOVIMOT® MM..D ..".

&

A VAARA!
M

OVIMOT®-taajuusmuuttaja on erotettava verkosta ennen sen irrottamista / asenta-
mista. Vaarallisia jannitteitd voi esiintya viela minuutin kuluttua verkosta erottamisen
jalkeen.

Kuolema tai vakavia loukkaantumisia sahkoiskun seurauksena.

+  Kytke MOVIMOT®-taajuusmuuttaja jannitteettdmaksi ja varmista, ettd jannitteen-
syo6ttda ei voi kytked tahattomasti paalle.
* Odota sen jalkeen vahintdan yksi minuutti.

A VAROITUS!

MOVIMOT®:in ja ulkoisten lisalaitteiden, esim. jarruvastuksen (erityisesti jadhdytysele-
menttien), pinta voi kuumentua kaytdn aikana voimakkaasti.

Palovammojen vaara.

* Koske MOVIMOT®-kéytt6Iaitteeseen ja ulkopuolisiin lisalaitteisiin vasta kun ne ovat
jaahtyneet riittavasti.

OHJEITA

+ Katkaise 24 V-syodttéjannite ennen kotelon kannen (MFD/MQD/MFO) irrotta-
mista/asentamista!

+ DeviceNet:iin vaylayhteys on jatkuvasti olemassa luvussa "Liitntatekniikka
DeviceNet:ia kayttamalla" kuvatun liitdntatekniikan ansiosta, jolloin DeviceNet:in
kayttda voidaan jatkaa myds kun kenttdvaylan liitynta on irrotettu.

* CANopen:in vaylayhteys on jatkuvasti olemassa luvussa "Liitdntatekniikka
CANopen:ia kayttdmallda" kuvatun liitdntatekniikan ansiosta, jolloin CANopen-
verkon kayttéa voidaan jatkaa my6s kun kenttavaylan liitynta on irrotettu.

* Noudata lisaksi yksityiskohtaisen kasikirjan luvussa "Kenttajakolaitteen taydentavat
kayttéonotto-ohjeet" annettuja ohjeita.

OHJEITA

+ Irrota tilatieto-LED:in maalinsuojakansi ennen kayttéonottoa.

+ Poista maalinsuojakelmut tyyppikilpien paaltd ennen kayttéonottoa.

« Tarkista, onko kaikki suojakannet asennettu asianmukaisella tavalla.

* Pida jannite poiskytkettynd vahintdan 2 s verkkokontaktorin K11 suojaamiseksi.
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Kayttoonotto DeviceNet:ia kayttamalla (MFD + MQD) (‘CI)

Kayttoonotto @

Kayttoonotto DeviceNet:ia kayttamalla (MFD + MQD)
Kayttéonotto

1. Kenttavaylaliityntdan tai kenttavaylaan kohdistuvissa tdissé on ehdottomasti otettava
huomioon luvussa "Kayttéonottoa koskevia tarkeitd ohjeita" (— sivu 50) olevat
turvallisuusohjeet ja varoitukset.

. Tarkasta MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ja DeviceNet-litynnan (MFZ31, MFZ33,
MFZ36, MFZ37 tai MFZ38) oikea liitanta.

. Aseta MOVIMOT®—taajuusmuuttajan DIP-kytkin S1/1 (ks. kyseessa oleva
MOVIMOT®—kéytt60hje) asentoon "ON" (= osoite 1).

plsininn

1158400267

. Kierra MOVIMOT®—taajuusmuuttajan ohjearvopotentiometrin f1 paalla oleva sulku-
tulppa irti.

. Aseta ohjearvopotentiometrista f1 suurin pydrintanopeus.

f [Hz] 1004
751

&6/
=
—7 =

1
11568517259

[1] Potentiometrin asento

6. Kierra ohjearvopotentiometrin sulkutulppa ja tiiviste takaisin paikoilleen.

HUOM!

Teknisissa tiedoissa ilmoitettu kotelointiluokka patee vain, mikali ohjearvopotentio-
metrin ja diagnoosiliitynnan X50 sulkutulpat on asennettu oikein.

- Mikali sulkutulppaa ei ole asennettu tai se on asennettu vaarin, MOVIMOT®-taa-
juusmuuttaja voi vaurioitua.

7. Aseta minimitaajuus fmin kytkimella 2.

Toiminto Asetus
Asento 0
Minimitaajuus f,i, [HZ] 2

-
N
w
EN
[¢)]
(o]
~
(o]
©

10
10 12 | 15 20 | 25 | 30 35 40

(6]
~
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(‘@) Kayttoonotto DeviceNet:ia kayttamalla (MFD + MQD)

@ Kayttdonotto

8. Ellei ramppia aseteta kenttavaylan kautta (2 PD), se asetetaan MOVIMOT@-taajuus-
muuttajan kytkimellad t1. Ramppiajat perustuvat ohjearvon askelmuutokseen, jonka
suuruus on 50 Hz.

Toiminto Asetus
Asento 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Ramppiaika t1 [s] 01 02 03 05 0,7 1 2 3 5 7 10

9. Tarkista, onko MOVIMOT®:ista aktivoitu toivottu pyOrimissuunta:

Liitin R Liitin L Merkitys
aktivoitu aktivoitu ¢ Molemmat pyérimissuunnat on aktivoitu
= |ICC
N o)
aktivoitu ‘ei aktivoitu * Vain pydrimissuunta oikealle on aktivoitu
* Vastapaivaan-ohjearvo aiheuttaa kdytdon pysahty-
misen
=
g |9e
ei aktivoitu ‘aktivoitu « Vain pyérimissuunta vastapaivaan on aktivoituna
* Myodtapaivaan-ohjearvo aiheuttaa kdytdn pysahty-
misen
>
gl |9S
ei aktivoitu ‘ei aktivoitu « Laite on lukittu tai kayttdlaite pysaytetdan
zl ICC
N [a's ]

10.Aseta DeviceNet-osoite MFD- / MQD-liitannasta.

11.Kytke DeviceNet-kaapeli.

Sen jalkeen suoritetaan LED-testaus. Testauksen jalkeen "Mod/Net"-LEDin tulee
vilkkua vihreana ja "SYS-F"-LEDin sammua. MQD-liitdnnadn "SYS-F"-LED sammuu
vain, kun IPOS-ohjelma on paalla (toimitustila).
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Kayttoonotto DeviceNet:ia kayttamalla (MFD + MQD) (‘CI)

7.2

7.21

DeviceNet-osoite (MAC-ID), siirtonopeuden asetus @

DeviceNet-osoite (MAC-ID), siirtonopeuden asetus

Siirtonopeus asetetaan DIP-kytkimilla S1/1 ja S1/2. DeviceNet-osoite (MAC-ID) asete-
taan DIP-kytkimilla S1/3 - S1/8. Seuraavassa kuvassa on esimerkki osoitteen ja siirtono-
peuden asetuksista:

S1

W 25 x0
W~ 24 x0
‘ ©| 23 x1
W 22x0
“f 21x0
‘ o) 20 x1
N 21 x1
%“* M}

[1] Osoite (MAC-ID) (asetettu: osoite 9)
Tehdasasetus: osoite 63
Voimassa olevat osoitteet: 0 - 63

[2] Tiedonsiirtonopeus
Tehdasasetus: 500 kBaud

(1]

1
N[O NO|~ O O 0o O O

(2]
1419836939

DIP-kytkinasennon selvittdminen halutuille osoitteille

Seuraava taulukko esittdd osoitteen 9 esimerkin mukaisesti, kuinka DIP-kytkimen
asetus halutuille vaylaosoitteille saadaan selville ja asetetaan:

Laskutoimitus Jaannos DIP-kytkimen asento Merkitsevyys
9/2=4 1 DIP S1/3 = ON 1

4/2=2 0 DIP S1/4 = OFF 2

2/2=1 0 DIP S1/5 = OFF 4

12=0 1 DIP S1/6 = ON 8

02=0 0 DIP S1/7 = OFF 16

02=0 0 DIP S1/8 = OFF 32

7.2.2 Siirtonopeuden asetus

Seuraavasta taulukosta kay ilmi, miten siirtonopeus voidaan asettaa DIP-kytkimilla S1/1

ja S1/2:

Siirtonopeus Arvo DIP S1/1 DIP S1/2

125 kBaud 0 OFF OFF

250 kBaud 1 ON OFF

500 kBaud 2 OFF ON

(varattu) 3 ON ON

OHJEITA
® Mikali syodtetdan vaara siirtonopeus (PIO-LED vilkkuu punaisena), laite pysyy niin

kauan alustustilassa, kunnes on asetettu DIP-kytkinten voimassa oleva kytkenta
1 (vain MQD).
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(‘I Kayttoonotto DeviceNet:ia kayttamalla (MFD + MQD)
@ Prosessidatan pituuden ja I/O-Enablen asettaminen (vain MFD:ssa)

7.3  Prosessidatan pituuden ja I/O-Enablen asettaminen (vain MFD:ssé)
Prosessidatan pituus asetetaan DIP-kytkimilla S2/1 ja S2/2. 1/0O:t vapautetaan DIP-kyt-

kimella S2/3.
S2
_ [1] Varattu (asento OFF)
ij [2] I/O Enable
Tehdasasetus: Enable
le\ [3] Prosessidatan pituus
Qj‘o 1] Tehdasasetus: 3 PD

0~ |
W 1=Enable—[2]
~2lx1 =2
z - 20 1 —1 31
@
1420646539

Seuraavasta taulukosta kay ilmi, kuinka 1/0:iden DIP-kytkimella S2/3 tapahtuva akti-
vointi voidaan saataa.

1/0 Arvo DIP S2/3
Lukittu 0 OFF
Aktivoitu 1 ON

Seuraavasta taulukosta kay ilmi, miten prosessidatan pituus voidaan asettaa DIP-kytki-
milla S2/1 ja S2/2.

Prosessidatan pituus Arvo DIP S2/1 DIP S2/2
0PD 0 OFF OFF
1PD 1 ON OFF
2PD 2 OFF ON
3PD 3 ON ON

Kompaktikasikirjia — DeviceNet/CANopen-liitynnét, -kenttéjakolaitteet




Kayttoonotto DeviceNet:ia kayttamalla (MFD + MQD) (‘CI)
Prosessidatan pituuden asettaminen (MQD:ssa) @

7.4 Prosessidatan pituuden asettaminen (MQD:ssé)
Prosessidatan pituus asetetaan DIP-kytkimilla S2/1 - S2/4.

S2
[1] Varattu (asento OFF)
Qj [2] Prosessidatan pituus
ij Tehdasasetus: 4 PD
N
(1

W~ PD3 23x0= o0
W oPp2 22x1= 4
M~rot 2'x0= o [
5 B roo 2%0= 0
4
1420701707

Seuraavasta taulukosta kay ilmi, miten prosessidatan pituus voidaan asettaa DIP-kytki-
milla S2/1 - S2/4.

Prosessidatan pituus | DIP S2/4 DIP S2/3 DIP S2/2 DIP S2/1
PD3 PD2 PD1 PDO

Varattu OFF OFF OFF OFF

1 OFF OFF OFF ON

2 OFF OFF ON OFF

3 OFF OFF ON 'ON

4 OFF ON OFF OFF

5 OFF ON OFF ON

6 OFF ON ON OFF

7 OFF ON ON ON

8 ON OFF OFF OFF

9 ON OFF OFF 'ON

10 ON OFF ON OFF

Varattu kaikki muut kytkinasennot

OHJEITA
° Mikali syotetdan vaara prosessidatan pituus (BIO-LED vilkkuu punaisena), laite pysyy
1 niin kauan alustustilassa, kunnes on asetettu DIP-kytkinten voimassa oleva kytkenta.
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DIP-kytkinten toiminnot (MFD)
Siirtonopeus ja osoite (MAC-ID)

7.5
7.51

Kayttoonotto DeviceNet:ia kayttamalla (MFD + MQD)
DIP-kytkinten toiminnot (MFD)

Moduulin siirtonopeus ja osoite (MAC-ID) voidaan asettaa DIP-kytkinlohkon S1 avulla.

S1

Z
O

7.5.2 PD-konfigurointi
PD-konfigurointi asetetaan MFD:ssa DIP-kytkinlohkon S2 avulla.

25 7] .
[1] Osoite (MAC-ID)

[2] Tiedonsiirtonopeus

(1

1423449227

S2

Z
O

[1] I/O Enable
[2] Prosessidatan pituus

— [

1
=f io}m

1423670027

Siten saadaan aikaan erilaisia PD-konfigurointeja MFD:n eri muunnoksille.

DIP-kytki- Tuetut MFD- |Kuvaus Prozessin lahto- Prozessin
nasetus muunnokset datan pituus | tulodatan pituus
tavuina tavuina
(Output-Size) (Input-Size)
2PD kaikki MFD:t MOVIMOT®-ohjaus 2 prosessidatan avulla 4 4
3PD kaikki MFD:t MOVIMOT®-ohjaus 3 prosessidatan avulla 6 6
Ei MOVIMOT®—ohjausta, vain digitaalisten tulojen
0 PD + DI/DO |MFD21/22 ja lahtsjen Kasittely 1 1
MOVIMOT®-ohjaus 2 prosessidatasanan avulla ja
2PD+DIDO - MFD21/22 4 5jen ja lahtdjen kasittely 5 5
® . . .
3PD +DI/DO | MFD21/22 MO_VII\/I.OT" -q'hjaus"S prosesmdatasanan avulla ja 7 7
tulojen ja 1&htdjen kasittely
0 PD + DI MFD32 Ei MOVIMOT®-ohjausta, vain tulojen kasittely 0 1
® . . .
2PD + DI MFD32 MO_\/IMQT. -ohjaus 2 prosessidatasanan avulla ja 4 5
tulojen kasittely
® : . .
3 PD + DI MFD32 MOVIMOT~-ohjaus 3 prosessidatasanan avulla ja 6 7

digitaalisten tulojen kasittely
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Kayttoonotto DeviceNet:ia kdyttamalla (MFD + MQD)
LED-merkkivalojen merkitys (MFD)

7.6 LED-merkkivalojen merkitys (MFD)

DeviceNet-litynnassd MFD on 5 LEDia diagnoosia varten:

C &9,

@7

* LED Mod/Net (vihred / punainen) moduuli- ja verkkotilan ndytt6a varten

» LED PIO (vihrea / punainen) prosessidatakanavan tilan naytt6a varten

+ LED BIO (vihrea / punainen) Bit-Strobe-prosessidatakanavan tilan nayttéa varten

« LED BUS-F (punainen) vaylan tilan nayttéa varten
+ LED SYS-F (punainen) MFD:n tai MOVIMOT®:in jarjestelmavirheiden nayttda varten

S

(o

SEWIN©

7.6.1 Power-Up

1423712395

Laitteen paallekytkennan jalkeen suoritetaan kaikkien LEDien testaus. Merkkivalot syty-
tetdan sen aikana seuraavassa jarjestyksessa:

Aika Mod/Net-LED PIO-LED BIO-LED BUS-F-LED SYS-F-LED
0 ms vihrea sammunut sammunut sammunut sammunut
250 ms punainen sammunut sammunut sammunut sammunut
500 ms sammunut vihrea sammunut sammunut sammunut
750 ms sammunut punainen sammunut sammunut sammunut
1000 ms sammunut sammunut vihrea sammunut sammunut
1250 ms sammunut sammunut punainen sammunut sammunut
1500 ms sammunut sammunut sammunut punainen sammunut
1750 ms sammunut sammunut sammunut sammunut punainen

2000 ms sammunut sammunut sammunut sammunut sammunut

Laite tarkastaa sen jalkeen, onko siihen jo kytketty laite, jolla on sama osoite (DUP-
MAC-tarkastus). Mikali laite I10ytaa toisen laitteen, jolla on sama osoite, laite kytkeytyy
pois paalta ja LEDit "Mod/Net", "P10" ja "BIO" palavat jatkuvasti punaisina.

Kompaktikésikirjia — DeviceNet/CANopen-liitynnét, -kenttdjakolaitteet

57



Kayttoonotto DeviceNet:ia kayttamalla (MFD + MQD)
LED-merkkivalojen merkitys (MFD)

C &9,
O,

7.6.2 Mod/Net-LED (vihrea / punainen)

"Mod/Net"-LEDin toiminta (laitteen/verkon tilan LED) on maaritetty DeviceNet-eritte-
lyssa. Toiminta on kuvattu seuraavassa taulukossa:

7

Tila LED Merkitys Vianpoisto
Ei paalla/OffLine Eipala |+ Laite on Offline-tilassa + Kayttdjannite kytketaan paal-
* Laite suorittaa DUP-MAC - le DeviceNet-pistokkeen vali-
tarkastuksen tyksella
« Laite on katkaistu paalta
Online ja Vilkkuu '+ DUP-MAC -tarkastus on + Kayttaja on lisattdva masterin
Operational vihreana suoritettu Scan-listaan ja masterin tie-
Mode (1s:in * Master-laitteeseen ei ole donsiirto on kaynnistettava
sykli) vield saatu yhteytta
» Konfigurointi puuttuu, virheel-
linen tai keskenerainen
Online, Vihrea * Online-yhteys master-laittee- -
Operational seen on luotu
Mode ja * Yhteys on saatu (Established
Connected State)
Minor Fault tai |Vilkkuu |+ Polled I/O- ja/tai Bit-Strobe |+ Tarkasta DeviceNet-kaapeli
Connection punai- 1/O-yhteys on Timeout-tilassa « Tarkasta Timeout-reaktio.
Timeout sena » Laitteessa tai vaylajarjestel- Mikali reaktio on asetettu
(1sin massa on havaittu korjatta- virheellisena, virheen korjaa-
sykli) vissa oleva vika misen jalkeen on suoritettava
laitteen reset.
Critical Fault tai Punainen « Korjaamattomissa oleva vika « Tarkasta DeviceNet-kaapeli
Critical Link on havaittu. » Tarksta osoite (MAC-ID)
Failure *  BusOff (onko jollain toisella laitteella
* DUP-MAC -tarkastuksessa jo sama osoite?)
on todettu vika

7.6.3 PIO-LED (vihrea / punainen)

PIO-LED tarkastaa Polled 1/0-yhteyden (prosessidatakanavan). Toiminta on kuvattu
seuraavassa taulukossa:

Tila LED Merkitys
DUP-MAC- Vilkkuu |+ Laite suorittaa DUP-MAC- « Ellei aseman tila vaihdu noin
Check vihredna tarkastuksen. 2 sekunnin kuluttua, ei muita
(125 s:n asemia ole 16ytynyt.
sykli) * On kytkettava viela vahin-
tdan yksi DeviceNet-kayttaja
Ei paalla / Eipala - Laite on Offline-tilassa + Kyseista yhteystyyppia ei ole
Offline, DUP- + Laite on katkaistu paalta aktivoitu
MAC -tarkas- * Yhteys on kytkettava paalta
tusta lukuun masterista
ottamatta
Online ja Vilkkuu |+ Laite on online * Master tunnisti sen hetkisen
Operational vihredna |« DUP-MAC -tarkastus on kayttdjan mutta odotti kui-
Mode (1s:n suoritettu tenkin toista laitetyyppia
sykli) * Master-laitteeseen luodaan |« Konfigurointi on suoritettava
P1O-yhteys (Configuring masterissa uudelleen
State)
+ Konfigurointi puuttuu, virheel-
linen tai keskenerainen
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LED-merkkivalojen merkitys (MFD)

C &9,

Tila LED Merkitys
Online, Vihrea * online -
Operational * PIlO-yhteys on saatu
Mode ja (Established State).
Connected
Minor Fault tai | Vilkkuu |+ Korjattavissa oleva vikaon |« Tarkasta DeviceNet-kaapeli
Connection punai- havaittu. + Tarkasta Timeout-reaktio
Timeout sena » Polled I/O-Connection on (P831). Mikali reaktio on
(1s:in Timeout-tilassa asetettu virheellisena, vir-
sykli) heen korjaamisen jalkeen on
suoritettava laitteen reset.
Critical Fault tai |Punainen + Korjaamattomissa oleva vika + Tarkasta DeviceNet-kaapeli
Critical Link on havaittu. * Tarksta osoite (MAC-ID)
Failure *  BusOff (onko jollain toisella laitteella
+ DUP-MAC -tarkastuksessa jo sama osoite?)
on todettu vika

7.6.4 BIO-LED (vihrea / punainen)

BIO-LED tarkastaa Bit-Strobe 1/0O-yhteyden. Toiminta on kuvattu seuraavassa taulu-

kossa:

Tila

LED

Merkitys

Vianpoisto

DUP-MAC-Check

Vilkkuu

* Laite suorittaa DUP-MAC -«

Ellei aseman tila vaihdu

vihreana tarkastuksen noin 2 sekunnin kuluttua,
(125 s:n muita asemia ei ole I6ytynyt.
sykli) On kytkettava viela vahin-
téaan yksi DeviceNet-
kayttaja.
Ei kytketty paal- Ei pala + Laite on Offline-tilassa Kyseista yhteystyyppia ei

le / OffLine mutta
ei DUP-MAC-tar-

+ Laite on katkaistu paalta

ole aktivoitu.
Yhteys on kytkettava paalta

kastusta masterista.
Online ja Vilkkuu » Laite on online Master tunnisti sen hetkisen
Operational vihreana * DUP-MAC -tarkastus on kayttajan mutta odotti kui-
Mode (1 s:n sykli) suoritettu tenkin toista laitetyyppia.
+ Master-laitteeseen luo- Konfigurointi on suoritet-
daan BIO-yhteys (Config.) tava masterissa uudelleen
State)
+ Konfigurointi puuttuu, vir-
heellinen tai keskenerai-
nen
Online, Vihrea * online
Operational * BIO-yhteys on saatu
Mode ja (Established State).
Connected
Minor Fault tai Vilkkuu + Korjattavissa oleva vika on Tarkasta DeviceNet-kaapeli
Connection punaisena havaittu. Tarkasta Timeout-reaktio
Timeout (1 s:nsykli) « Bin-Strobe I/O-Connection (P831). Mikali reaktio on
on Timeout State -tilassa asetettu virheellisena, vir-
heen korjaamisen jalkeen
on suoritettava laitteen
reset.
Critical Fault tai Punainen + Korjaamattomissa oleva Tarkasta DeviceNet-kaapeli
Critical Link vika on havaittu. Tarksta osoite (MAC-ID)
Failure *  BusOff (onko jollain toisella lait-

+  DUP-MAC -tarkastuksessa
on todettu vika
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Kayttoonotto DeviceNet:ia kayttamalla (MFD + MQD)

@ LED-merkkivalojen merkitys (MFD)

7.6.5 BUS-F-LED (punainen)

BUS-F-LED osoittaa vaylasolmun fyysista tilaa. Toiminta on kuvattu seuraavassa taulu-

kossa:

Tila

LED Merkitys

Vianpoisto

Error-Aktiv-State Ei pala

Vaylavirheiden lukumaara |-
on normaalin alueen sisa-

puolella
Error-Passiv- Vilkkuu + Laite suorittaa DUP-MAC- |« Mikali muita kayttajia ei ole
State punaisena tarkastuksen eika voi kytketty paalle, on kytketta-
(125 ms:n lahettaa viesteja, koska va ainakin yksi muu kaytta-
sykli) vaylaan ei ole liitetty muita ja paalle
kayttajia.
Error-Passiv- Vilkkuu » Fysikaalisten vaylavikojen '« Mikali kyseinen virhe
State punaisena lukumaéara on liian suuri ilmenee jatkuvassa tiedon-
(1 s:nsykli) « Vaylalla ei enaa kirjoiteta siirrossa, on tarkastettava
aktiivisesti Error-viesteja kaapelointi ja paatevastuk-
set
BusOff-State Punainen » Fysikaalisten vaylavikojen |+ Johdotuksen, paatevastus-

lukumaara on kasvanut
Error-Passiv-State-tilaan
siirtymisesta huolimatta

+ Paasy vaylalle katkaistaan

ten, siirtonopeuden ja osoit-
teen tarkastus (MAC-ID)

7.6.6 SYS-F-LED (punainen)

LED SYS-F on PD-konfiguroinneissa 0 PD + DI/DO ja 0 PD + DI yleensa ilman toi-

mintoa.
LED Merkitys Vianpoisto
Ei pala + MFD:nja MOVIMOT®:in nor- -
maali kayttotila
Vilkkuu 1x = MFD:n kayttétila OK, +  Tulkitse MOVIMOT®-tilasanan vikanumero
MOVIMOT® ilmoittaa vir- 1 ohjauksessa
heesta «  MOVIMOT® kuitataan ohjauksen kautta
(Reset-Bit ohjaussanassa 1)
« Lisatietoja on MOVIMOT®-kayttoohjeessa.
Vilkkuu 2x + MOVIMOT® ei reagoi Device |+ Tarkista MOVIMOT®:in DIP-kytkimet S1/1 -
Net-masterin ohjearvoihin, S1/4
sill PD-dataa ei ole aktivoitu |+ Aseta RS-485-osoite 1, jotta PO-data
aktivoidaan.
Paalle + MFD:nja MOVIMOT®:in vali- « Tarkasta MFD:n ja MOVIMOT®:in valinen
sessa tiedonsiirrossa on hairi- sahkainen liitanta (littimet RS+ ja RS-)
Oita tai se on keskeytynyt
» Kenttajakolaitteen huolto- » Tarkasta kenttdjakolaitteen huoltokytkimen
kytkin on OFF-asennossa. asetukset
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Vikatilat (MFD) @

7.7 Vikatilat (MFD)
7.7.1  MFD-jirjestelmévirhe / MOVIMOT®-virhe

Mikali MFD ilmoittaa jarjestelmavirheesta (LED "SYS-F" palaa jatkuvasti), MFD:n ja
MOVIMOT®:in vilinen tiedonsiirtoyhteys on katkennut. Tieto jarjestelmavirheests vali-
tetdan vikakoodin 914, avulla diagnoosikanavan ja prosessin tulodatan vélityksella
PLC:lle. Koska kyseinen jarjestelmavika on yleensd merkki johdotusongelmista
tai MOVIMOT®-taajuusmuuttajan puuttuvasta 24 V-syoéttojannitteestd, ei kuitta-
usta voi tehda ohjaussanan avulla! Kun tiedonsiirtoyhteys palautuu, vikailmoitus
nollautuu itsestain. Tarkista MFD-liitannan ja MOVIMOT®-kayttolaitteen sahkainen lii-
tantad. Prosessin tulodata lahettdad jarjestelmavirheen tapahtuessa takaisin kiinteasti
maaritetyn bittimallin, koska voimassaolevia MOVIMOT®-tiIatietoja ei ole enaa saata-
villa. Siten ohjausjarjestelman sisaiseen evaluointiin voidaan kayttaa vain tilasanan bit-
tia 5 (vika/virhe) ja vikakoodia. Mitkdan muut tiedot eivat ole voimassa!

Prosessin tulosana Hex-arvo | Merkitys
PI1: Tilasana 1 5B20}e Virhekoodi 91 (5By,gy), bitti 5 (hairid) = 1
Mitkdan muut tilatiedot eivat ole voimassa
PI2: Virran oloarvo 000046y Tieto ei ole voimassa
PI3: Tilasana 2 0020pex Bitti 5 (hairid) = 1
Mitkdan muut tilatiedot eivat ole voimassa
Digitaalisten tulojen tulotavu | XXj,o Digitaalisten tulojen tulotietoja paivitetaan
edelleen

Digitaalisten tulojen tulotietoja paivitetddn edelleen ja niitd voidaan nain ollen edel-
leenkin tulkita ohjauksen sisalla.

7.7.2 DeviceNet Timeout

7.7.3 Diagnoosi

DeviceNet-lisakortti laukaisee timeoutin. Master asettaa aikavalvonnan keston yhte-
yden luomisen jalkeen. DeviceNet-maarittelyssa ei talldin puhuta aikavalvonnan kes-
tosta, vaan kaytetty termi on Expected Packet Rate. Expected Packet Rate lasketaan
aikavalvonnan kestosta seuraavan kaavan mukaan:

taikavalvonta-aika = 4 X tExpected_Packet_Rate

Expected Packet Rate voidaan asettaa Connection-olion luokan 5 (0x05), attribuutin
0x09 kautta. Arvoalue on 5 ms - 65535 ms, Step 5 ms (0 ms = kytketty pois paalta).

Vayladiagnoosin suorittamiseksi esim. Allen-Bradley-ohjaukselle voidaan kayttaa
DeviceNet-manageria. Silloin tarkastetaan Start-Online-Build:in avulla, reagoivatko
kaikki komponentit vaylan kautta.
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7.8

LED-néayton merkitys (MQD)
DeviceNet-litynnassa MQD on 5 LEDia diagnoosia varten:

C &9,

@7

* LED "Mod/Net" (vihred / punainen) moduuli- ja verkkotilan nayttda varten

* LED "PIO" (vihrea / punainen) Polled I/O-yhteyden tilan nayttéa varten

+ LED "BIO" (vihrea / punainen) Bit-Strobe 1/0-yhteyden tilan nayttéa varten

+ LED "BUS-F" (punainen) vaylan virheiden nayttéa varten

* LED "SYS-F" (punainen) ilmaisee MQD:ssa esiintyvia jarjestelmavikoja ja kayttétiloja

\

I

I
o
2

SEVWWIN©

7.8.1 Power-Up

1425575691

Laitteen paallekytkennan jalkeen suoritetaan kaikkien LEDien testaus. Merkkivalot syty-
tetdan sen aikana seuraavassa jarjestyksessa:

Aika Mod/Net-LED PIO-LED BIO-LED BUS-F-LED SYS-F-LED
0 ms vihrea sammunut sammunut sammunut sammunut
250 ms punainen sammunut sammunut sammunut sammunut
500 ms sammunut vihrea sammunut sammunut sammunut
750 ms sammunut punainen sammunut sammunut sammunut
1000 ms sammunut sammunut vihrea sammunut sammunut
1250 ms sammunut sammunut punainen sammunut sammunut
1500 ms sammunut sammunut sammunut punainen sammunut
1750 ms sammunut sammunut sammunut sammunut punainen

2000 ms sammunut sammunut sammunut sammunut sammunut

Laite tarkastaa sen jalkeen, onko siihen jo kytketty laite, jolla on sama osoite (DUP-
MAC-tarkastus). Mikali laite I0ytaa toisen laitteen, jolla on sama osoite, laite kytkeytyy
pois paalta ja LEDit Mod/Net, PIO ja BIO palavat jatkuvasti punaisina.
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7.8.2 Mod/Net-LED (vihrea / punainen)

Mod/Net-LEDin toiminta (laitteen/verkon tilan LED) on maaritetty DeviceNet-erittelyssa.
Toiminta on kuvattu seuraavassa taulukossa.

Tila LED

Merkitys

Vianpoisto

Ei paalla/OffLine Ei pala

Laite on Offline-tilassa
Laite suorittaa DUP-MAC -
tarkastuksen

Laite on katkaistu paalta

Kayttdjannite kytketdan paal-
le DeviceNet-pistokkeen vali-
tyksella

Online ja Vilkkuu + Laite on online eika yhteyttd |« Kayttaja on lisattdva mas-
Operational vihredna ole saatu terin Scan-listaan ja masterin
Mode (1s:in + DUP-MAC -tarkastus on tiedonsiirto on kaynnistettava
sykli) suoritettu
* Master-laitteeseen ei ole
viela saatu yhteytta
« Konfigurointi puuttuu (vir-
heellinen) tai keskenerainen
Online, Vihrea *  Online-yhteys master-laittee- -
Operational seen on luotu
Mode ja * Yhteys on saatu (Established
Connected State)
Minor Fault tai | Vilkkuu * Korjattavissa oleva vikaon |+ Tarkasta DeviceNet-kaapeli
Connection punaisena havaittu. * Tarkasta Timeout-reaktio.
Timeout (1s:n * Polled I/O- ja/tai Bit-Strobe Mikali reaktio on asetettu vir-
sykli) 1/0-yhteys on Timeout- heellisend, virheen korjaa-

tilassa
Korjattavissa oleva vika on
havaittu laitteessa.

misen jalkeen on suoritettava
laitteen reset.

Critical Fault tai Punainen
Critical Link
Failure

Korjaamattomissa oleva vika
on havaittu.

BusOff

DUP-MAC -tarkastuksessa
on todettu vika

Tarkasta DeviceNet-kaapeli
Tarksta osoite (MAC-ID)
(onko jollain toisella laitteella
jo sama osoite?)

7.8.3 PIO-LED (vihrea / punainen)

PIO-LED tarkastaa Polled
seuraavassa taulukossa.

I/O-yhteyden (prosessidatakanavan). Toiminta on kuvattu

Tila LED Merkitys Vianpoisto
DUP-MAC- Vilkkuu + Laite suorittaa DUP-MAC - |+ Ellei aseman tila vaihdu
Check vihredna tarkastuksen 2 sekunnin kuluttua, ei muita
(125ms:n asemia ole 18ytynyt.
sykli) * On kytkettava viela vahin-
tdan yksi DeviceNet-kayttaja
Ei paalla / Ei pala + Laite on Offline-tilassa + Kyseista yhteystyyppia ei ole
Offline, DUP- » Laite on katkaistu paalta aktivoitu
MAC -tarkas- * Yhteys on kytkettava paalta
tusta lukuun masterista
ottamatta
Online ja Vilkkuu |+ Laite on online * Master tunnisti sen hetkisen
Operational vihredna '+« DUP-MAC -tarkastus on kayttdjan mutta odotti kui-
Mode (1s:n suoritettu tenkin toista laitetyyppia
sykli) * Master-laitteeseen luodaan |« Konfigurointi on suoritettava
PIO-yhteys (Configuring masterissa uudelleen
State)
« Konfigurointi puuttuu, vir-
heellinen tai keskenerainen
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Tila LED Merkitys Vianpoisto
Online, Opera- Vihrea *  Online -
tional Mode ja * PIlO-yhteys on saatu
Connected (Established State).
Minor Fault tai | Vilkkuu |+ Korjattavissa oleva vikaon '« Tarkasta DeviceNet-kaapeli
Connection punai- havaittu. + Tarkasta aikavalvontare-
Timeout sena * Polled I/O-Connection on aktio (P831)
(1s:in Timeout-tilassa * Mikali reaktio on asetettu
sykli) virheellisena, virheen
korjaamisen jalkeen on
suoritettava laitteen reset.
Critical Fault tai |Punainen « Korjaamattomissa oleva vika * Tarkasta DeviceNet-kaapeli
Critical Link on havaittu. * Tarksta osoite (MAC-ID)
Failure e BusOff (onko jollain toisella lait-
* DUP-MAC -tarkastuksessa teella jo sama osoite?)
on todettu vika

7.8.4 BIO-LED (vihrea / punainen)

BIO-LED tarkastaa Bit-Strobe 1/0O-yhteyden. Toiminta on

kuvattu seuraavassa taulu-

kossa.

Tila LED Merkitys Vianpoisto

DUP-MAC-Check Vilkkuu + Laite suorittaa DUP-MAC - |+ Ellei aseman tila vaihdu
vihreana tarkastuksen noin 2 sekunnin kuluttua, ei
(125 ms:n muita asemia ole [0ytynyt.
sykli) *  On kytkettava viela vahin-

tédan yksi DeviceNet-
kayttaja.

Ei kytketty paalle Ei pala
[ OffLine mutta ei
DUP-MAC-tarkas-

Laite on Offline-tilassa
Laite on katkaistu paalta

Kyseista yhteystyyppia ei
ole aktivoitu.
Yhteys on kytkettava paal-

tusta té masterista.
Online ja Vilkkuu + Laite on online » Master tunnisti sen hetkisen
Operational vihredna |+ DUP-MAC -tarkastus on kayttajan mutta odotti kui-
Mode (1 s:n sykli) suoritettu tenkin toista laitetyyppia.
* Master-laitteeseen luodaan |« Konfigurointi on suoritettava
BIO-yhteys (Configuring masterissa uudelleen
State)
« Konfigurointi puuttuu, vir-
heellinen tai keskenerainen
Online, Vihrea *  Online -
Operational * BIO-yhteys on saatu
Mode ja (Established State).
Connected
Minor Fault tai Vilkkuu + Korjattavissa oleva vikaon '« Tarkasta DeviceNet-kaapeli
Connection punaisena havaittu. + Tarkasta aikavalvontare-
Timeout (1 s:n sykli) = Bin-Strobe 1/0-Connection aktio (P831). Mikali on ase-
on Timeout State -tilassa tettu virhereaktio, virheen
korjaamisen jalkeen on suo-
ritettava laitteen reset.
Critical Fault tai Punainen ¢« Korjaamattomissa oleva + Tarkasta DeviceNet-kaapeli
Critical Link vika on havaittu. + Tarksta osoite (MAC-ID)
Failure *  BusOff (onko jollain toisella lait-

DUP-MAC -tarkastuksessa
on todettu vika

teella sama osoite?)
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©

7.8.5 BUS-F-LED (punainen)

BUS-F-LED osoittaa vaylasolmun fyysista tilaa. Toiminta on kuvattu seuraavassa taulu-

kossa.
Tila LED Merkitys Vianpoisto
Error Active Ei pala » Vaylavikojen lukumaara on |-
State normaalilla alueella (Error-
Aktiv-State).
DUP-MAC Test Vilkkuu + Laite suorittaa DUP-MAC- |« Mikali muita kayttdjia ei ole
punaisena tarkastuksen eika voi lahet- kytketty paalle, on kytketta-
(125 ms:n taa viesteja, koska vaylaan va ainakin yksi muu kayttaja
sykli) ei ole liitetty muita kayttajia paalle
(error passive -tila).
Error Passiv Vilkkuu + Fysikaalisten vaylavikojen '« Mikali kyseinen virhe
State punaisena lukumaara on liian suuri. ilmenee kaytén aikana jat-
(1 s:n sykli) Vaylalla ei enaa kirjoiteta kuvassa tiedonsiirrossa, on
aktiivisesti Error-viesteja tarkastettava johdotus ja
(error passive -tila) paatevastukset
Bus-Off State Punainen |+ Bus-Off-State » Johdotuksen, paatevastus-
* Fysikaalisten vaylavikojen ten, siirtonopeuden ja osoit-
lukumaara on kasvanut teen tarkastus (MAC-ID)
Error Passiv-State -tilaan
siirtymisesta huolimatta.
Paasy vaylalle katkaistaan
7.8.6 SYS-F-LED (punainen)
LED Merkitys Vianpoisto
Ei pala * Normaali toimintatila -
*  MQD-yksikko on vaihtamassa
dataa siihen liitettyjen
MOVIMOT®-kayttolaitteiden
kanssa
Vilkkuu *  MQD-yksikko on vikatilassa » Noudata yksityiskohtaisen kasikirjan
tasaisesti «  MOVITOOLS®-tilatietoikku- luvussa "Kenttavaylaliityntdjen vikatau-
nassa nakyy vikailmoitus. lukko" olevia vian kuvauksia ja vikatau-
lukkoa.
Paille * MAQD-yksikko ei vaihda dataa |« Tarkasta RS-485-litynnan johdotus

siihen Iiitett(gjen
MOVIMOT™:kayttélaitteiden
kanssa.

MQD:ta ei ole konfiguroitu tai

siihen liitetyt MOVIMOT®-kéyt-

tolaitteent eivat vastaa.

MQD:n ja siihen liitettyjen MOVIMOT®-
kayttolaitteiden valilla seka
MOVIMOT®:in jannitteensyottd
Tarkasta, vastaavatko MOVIMOT®:iin
asetetut osoitteet IPOS-ohjelmaan
(komento "MovcommDef") asetettuja
osoitteita

Tarkasta, onko IPOS-ohjelma kaynnis-

tynyt.

Kenttajakolaitteen huoltokytkin

on OFF-asennossa.

Tarkasta kenttajakolaitteen huoltokyt-
kimen asetukset
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7.9  Vikatilat (MQD)

7.9.1 Kenttavaylan aikavalvonta

Kenttavaylamasterin poiskytkenta tai kenttavaylakaapeloinnin katkos aiheuttaa reaktion
kenttavaylan aikavalvontaan MQD-liitdnnassa. Kytketyt MOVIMOT®—kéytt6Iaitteet
pysaytetaan lahettamalla jokaisessa prosessin lahtédatasanassa "0". Digitaalilahtdjen
tilaksi asetetaan lisaksi "0".

Tama vastaa esimerkiksi pika-seis-toimintoa ohjaussanalla 1.

Huomio, mikali MOVIMOT®-kéytt6Iaitetta ohjataan 3 prosessidatasanalla, kol-
mannessa sanassa annetaan ramppi, jonka aika on 0 s!

Vikailmoitus "Kenttavayldn aikavalvonta" kuittautuu automaattisesti, ts.
MOVIMOT®-kéytt6Iaitteet saavat valittomasti kenttavaylan tiedonsiirron kaynnis-
tyttya uudelleen ohjausjarjestelmésta ajankohtaisen prosessilahtédatan.

Reagointi vikatapaukseen voidaan kytkea pois MOVITOOLS®-komentotulkkiohjelman
(shell) parametrin P831 avulla.

7.9.2 RS-485 -aikavalvonta

7.9.3 Laiteviat

Mikali yhteen tai useampaan MOVIMOT®—kéytt6Iaitteeseen ei enaa saada yhteytta
MQD:sta RS-485-vaylan kautta, tilatietosanaan 1 sekoitetaan vikailmoituskoodi 91 "jar-
jestelmavika". LED-merkkivalo "SYS-F" syttyy ja jaa palamaan. Vikailmoitus saadaan
myo6s diagnostiikkaliitynnan kautta.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajat, jotka eivat saa dataa, pysahtyvat sekunnin kuluttua. Sen
edellytyksena on, ettda MQD:n ja MOVIMOT®-taajuusmuuttajan valinen tiedonsiirto
tapahtuu MOVCOMM-komentojen avulla. MOVIMOT®-taajuusmuuttajia, jotka saavat
edelleen dataa, voidaan ohjata edelleen totuttuun tapaan.

Aikavalvontaa koskeva vikailmoitus kuittautuu itsestaan, ts. paivittynytta prosessidataa
vaihdetaan tavoittamatta jaaneen MOVIMOT®-kéytt6Iaitteen kanssa taas valittdomasti
tiedonsiirron kaynnistyttya.

MQD-kenttavayla-liityntayksikot kykenevat tunnistamaan joukon laitevikoja. Kun laite-
vika on havaittu, laitteet siirtyvat lukitustilaan. Tarkka reagointi vikatapauksiin ja korjaus-
toimenpiteet kayvat ilmi yksityiskohtaisen kasikirjan luvusta "Kenttavaylaliityntjen vika-
taulukko".

Laiteviasta seuraa, etta kaikkien MOVIMOT®:ien prosessin tulodatan tilatietosanaan
1 sekoitetaan vikakoodi 91. MQD-liitannassa oleva LED-merkkivalo "SYS-F" vilkkuu
tasaiseen tahtiin.

Tarkan vikakoodin saa nakyviin MOVITOOLS®:in diagnostiikkaliityntdan MQD:n tilassa.
IPOS-ohjelmassa vikakoodi voidaan lukea ja kasitella komennon "GETSYS" avulla.

7.9.4 DeviceNet Timeout

Master asettaa aikavalvonnan keston yhteyden luomisen jalkeen. DeviceNet-maaritte-
lyssa ei talléin puhuta aikavalvonnan kestosta, vaan kaytetty termi on Expected Packet
Rate. Expected Packet Rate lasketaan aikavalvonnan kestosta seuraavan kaavan
mukaan:

taikavalvonta-aika = 4 * tExpected_Packet_Rate

Expected Packet Rate voidaan asettaa Connection-olion luokan 5 (0x05), attribuutin
0x09 kautta. Arvoalue on 5 ms - 65535 ms, Step 5 ms (0 ms = kytketty pois paalta).
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Kayttoonotto CANopen:ia kayttamalla
Kayttdonotto

Kayttoonotto
1.

Kayttoonotto CANopen:ia kayttamalla

Kenttavaylaliityntdan tai kenttavaylaan kohdistuvissa tdissa on ehdottomasti otettava
huomioon luvussa "Kayttdonottoa koskevia tarkeitd ohjeita" (— sivu 50) olevat tur-
vallisuusohjeet ja varoitukset.

. Tarkasta MOVIMOT®—taajuusmuuttajan ja CANopen-litynnan (MFZ31, MFZ33,

MFZ36, MFZ37 tai MFZ38) oikea liitéanta.

Aseta MOVIMOT®-taajuusmuuttajan DIP-kytkin S1/1 (ks. kyseessa oleva
MOVIMOT®-kéytt60hje) asentoon "ON" (= osoite 1).

=

IR
1158400267

Kierra MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ohjearvopotentiometrin f1 paalla oleva sulku-
tulppa irti.

Aseta ohjearvopotentiometrista 1 suurin pyorintanopeus.

f [Hz] 100
75

&6/
S
— =

1158517259

[1] Potentiometrin asento

6. Kierra ohjearvopotentiometrin sulkutulppa ja tiiviste takaisin paikoilleen.

"HuoM!

Teknisissa tiedoissa ilmoitettu kotelointiluokka patee vain, mikali ohjearvopotentio-
metrin ja diagnoosilitynnan X50 sulkutulpat on asennettu oikein.

Mikali sulkutulppaa ei ole asennettu tai se on asennettu vaarin, MOVIMOT®-taa-
juusmuuttaja voi vaurioitua.

7. Aseta minimitaajuus fmin kytkimella 2.

Toiminto Asetus
Asento 0 1 3 4 5 6 7 8 9 10
Minimitaajuus fin [HZ] 2 5 10 12 | 15 20| 25 30 35 40
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8. Ellei ramppia aseteta kenttavaylan kautta (2 PD), se asetetaan MOVIMOT®—taajuus—
muuttajan kytkimella t1. Ramppiajat perustuvat ohjearvon askelmuutokseen, jonka

suuruus on 50 Hz.

Toiminto Asetus
Asento 0 1 2 3 4 5 6 7 8 10
Ramppiaika t1 [s] 01,02 03 05 0,7 1 2 3 5 10
9. Tarkista, onko MOVIMOT®:ista aktivoitu toivottu pyOrimissuunta:
Liitin R Liitin L Merkitys
aktivoitu aktivoitu * Molemmat pydrimissuunnat on aktivoitu
=z |C|C
N ol
aktivoitu ‘ei aktivoitu '« Vain pyorimissuunta oikealle on aktivoitu
» Vastapaivaan-ohjearvo aiheuttaa kayton
pysahtymisen
=
5 Sl
ei aktivoitu ‘aktivoitu « Vain pydrimissuunta vastapaivaan on aktivoituna
* Mydétapaivaan-ohjearvo aiheuttaa kayton
> clc pysahtymisen
N |
ei aktivoitu ‘ei aktivoitu « Laite on lukittu tai kayttdlaite pysaytetaan
zl ICC
N o

10.Aseta MFO-liitannan CANopen-osoite.

11.Kytke CANopen-kaapeli. Kun DC 24 V -kayttéjannite kytketdan paalle, SYS-F-LEDin

pitéisi sammua ja STATE-LEDin vilkkua.
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(‘CI) Kayttoonotto CANopen:ia kayttamalla
@ CANopen-osoitteen asettaminen

8.2 CANopen-osoitteen asettaminen

S1 CANopen-osoite asetetaan DIP-kytkimilld S1/1 — S1/7.
[1] Varattu
o [1] . .
[2] Osoite (asetettu: osoite 9)
"\ 26x0=0" Tehdasasetus: osoite 1
‘«3 5 () — Voimassa olevat osoitteet: 1 - 127
2x0=0 Huom: Moduuliosoite 0 ei ole voimassa oleva CANopen-
‘Lo 2% 0=0 osoite! Mikali osoite 0 asetetaan, liitdntaa ei voi enaa kayt-
< 23x1=8 2 taa. LEDit COMM, GUARD ja STATE vilkkuvat yhtaaikaa
‘ x1= 2] osoituksena kyseisestéd virheesta. LEDeja koskevia tietoja
‘co 2x0=0 on luvussa "LED-naytén merkitys (MFO)" (— sivu 73).
B 2'x0=0
SN~ 2x1=1|
9 1428324363

8.2.1 DIP-kytkinasennon selvittaminen halutulle osoitteelle

Seuraava taulukko esittda osoitteen 9 esimerkin mukaisesti, kuinka DIP-kytkimen ase-
tukset halutuille vaylaosoitteille saadaan selville.

Laskutoimitus Jaannos DIP-kytkimen asento Merkitsevyys
9/2=4 1 DIP 1=0ON 1
4/2=2 0 DIP 2 = OFF 2
2/2=1 0 DIP 3 = OFF 4
12=0 1 DIP 4 = ON 8
0/2=0 0 DIP 5 = OFF 16
0/2=0 0 DIP 6 = OFF 32
0/2=0 0 DIP 7 = OFF 64

8.3 CANopen-siirtonopeuden asettaminen

) Siirtonopeus asetetaan DIP-kytkimilla S2/1 ja S2/2. Seuraa-
vasta taulukosta kay ilmi, kuinka siirtonopeus maaritetaan
Qjoo DIP-kytkinjarjestyksella.

[1] CANopen-siirtonopeus
Tehdasasetus: 500 kBaud

=2 1428388491
Siirtonopeus Arvo DIP 1 DIP 2
125 kBaud 0 POIS POIS
250 kBaud 1 PAALLA POIS
500 kBaud 2 OFF ON
1 MBaud 3 ON ON
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Kayttoonotto CANopen:ia kayttamalla
Prosessidatan pituuden ja I/O-Enablen asettaminen

C &9,

8.4 Prosessidatan pituuden ja I/O-Enablen asettaminen
Prosessidatan pituus asetetaan DIP-kytkimilla S2/3 ja S2/4. 1/0O:t vapautetaan DIP-kyt-
kimella S2/5.
S2
[1] Varattu, asento = OFF
Qj [2] I/O Enable
© Tehdasasetus: Enable
le\ [11 [3] Prosessidatan pituus
ij Tehdasasetus: 3 PD
‘ 0| 1 =Enable [2]
W~ 2'x1=2
- » &
29x 1 =1
R
Z
ey
1428438539
Seuraavasta taulukosta kay ilmi, kuinka I/O:iden aktivointi maaritetaan DIP-kytkinjarjes-
tyksella:
1/0 Arvo DIP 5
Lukittu 0 OFF
Aktivoitu 1 ON
Seuraavasta taulukosta kay ilmi, kuinka prosessidatan pituus maaritetaan DIP-kytkinjar-
jestyksella:
Prosessidatan pituus Arvo DIP 3 DIP 4
0PD 0 OFF OFF
ei-sallittu konfigurointi 1 ON OFF
2PD 2 OFF ON
3PD 3 ON ON
8.5 DIP-kytkinten toiminnot
8.5.1 Siirtonopeus ja PD-konfigurointi

Moduulin siitonopeus ja PD-konfigurointi voidaan asettaa DIP-kytkinlohkon S2 avulla.

S2
[1] Varattu

[2] I/O Enable
[3] Prosessidatan pituus
[4] CAN-Bus-siirtonopeus

ON

T
1

)

1428707595
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Kayttoonotto CANopen:ia kayttamalla
DIP-kytkinten toiminnot

Siten saadaan aikaan erilaisia PD-konfigurointeja MFO:n eri muunnoksille:

DIP-kytki- Tuetut MFO-muun- | Kuvaus Tiedonpituus [tavua]
nasetus nokset Prosessin Prosessin
lahtédata tulodata
2PD kaikki MFO-versiot MOVIMOT®-ohjaus 2 prosessidatan avulla 4 4
3PD kaikki MFO-versiot MOVIMOT®-ohjaus 3 prosessidatan avulla 6 6
Ei MOVIMOT®-ohjausta, vain digitaalisten tulojen
0 PD + DI/DO MFO21/22 ja lahtsjen kasittely 1 1
MOVIMOT®-ohjaus 2 prosessidatasanan avulla
2PD +DIIDO | MFO21/22 ja digitaalisten tulojen ja lahtsjen kasittely 5 5
MOVIMOT®-ohjaus 3 prosessidatasanan
3 PD + DI/DO |MFO21/22 avulla ja digitaalisten tulojen ja lahtéjen 7 7
kasittely
0 PD+DI MFO32 E.I. MOVIMOT -ohjausta, vain digitaalisten tulojen 0 1
kasittely
MOVIMOT®-ohjaus 2 prosessidatasanan avulla
2PD+DI MFO32 ja digitaalisten tulojen kasittely 4 S
MOVIMOT®-ohjaus 3 prosessidatasanan avulla
3PD +DI MFO32 ja digitaalisten tulojen kasittely 6 7
Siirtonopeuksien Liitdnnan siirtonopeus voidaan asettaa seuraavan taulukon avulla:
asetus Siirtonopeus Arvo DIP 1 DIP 2
125 kBaud 0 OFF OFF
250 kBaud 1 ON OFF
500 kBaud 2 OFF ON
1 MBaud 3 ON ON
Osoite Osoite asetetaan MFO-liitannassa DIP-kytkimen S1 avulla.

Z

S1

[1] voimassa oleva osoite: 1-127

26
25
24
23 > 1]
22
21
20

1428810379

Moduuliosoite 0 ei ole voimassa oleva CANopen-osoite!

Mikali osoite 0 asetetaan, liitdntda ei voi enda kayttdad. LEDit COMM, GUARD ja

STATE vilkkuvat yhtdaikaa osoituksena kyseisesta virheesta. Sitd koskevia lisétie-
toja on seuraavassa luvussa.

Kompaktikasikirjia — DeviceNet/CANopen-liitynnét, -kenttéjakolaitteet




Kiyttoonotto CANopen:ia kayttamalla (‘CI)
LED-merkkivalojen merkitys (MFO) @

8.6 LED-merkkivalojen merkitys (MFO)
CANopen-liitdnnassa MFO on 5 LEDia diagnoosia varten.
+ LED COMM (vihred) solmusta ja solmuun tapahtuvan tiedonsiirron nayttamiseksi
+ LED GUARD (vihred) Lifetime-valvonnan nayttamiseksi
+ LED STATE (vihred) Bit-Strobe-prosessidatakanavan tilan nayttdmiseksi
* LED BUS-F (punainen) vaylan tilan nayttamiseksi

« LED SYS-F (punainen) MFO:n tai MOVIMOT®-kayttolaitteen jarjestelmavirheiden
nayttamiseksi

I O

SEVVAN(

1428862731

8.6.1 COMM (vihred)

Mikali CANopen-liitdnta on lahettanyt viestin tai mikali litdnnalle osoitettu viesti vastaan-
otetaan, COMM-LED syttyy hetkeksi palamaan.

8.6.2 GUARD (vihred)
GUARD-LED osoittaa CANopen-Lifetime-valvonnan tilan.

LED Merkitys Vianpoisto

sammunut » Kenttavaylaliitynnan CANopen -
Timeout-valvontaa ei ole aktivoitu
(olio 0x100C = 0 ja / tai olio
0x100D=0)
* Asetus on kdynnistyksen jalkeinen
oletusasetus

paalla » Kenttavaylaliitynnan CANopen
Timeout-valvonta on aktivoitu (olio
0x100C#0 ja olio 0x100D#0)

Vilkkuu * CANopen-master ei ole enda vas- |+ Tarkasta masterin tila
vihreana taanottanut Lifetime-tiedustelua » Tarkasta masterista asetettu
(1 s:n sykli) « Kenttavaylaliitynta on tilassa kentta- aikavalvonta-aika
vaylan aikavalvonta » Tarkasta masterin ja MFO-liitan-

nan valinen yhteys
» Tarkasta CAN-vaylan terminointi
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Kayttoonotto CANopen:ia kayttamalla
LED-merkkivalojen merkitys (MFO)

©

8.6.3 STATE (vihrei)

STATE-LED osoittaa kenttavaylalitynnan sen hetkisen NMT-tilan. Kenttavaylaliitynta
tukee minimaalista BOOTUP:ia. Olemassa on siis tilat "pre-operational”, "operational”

ja "stopped".

LED Tila Merkitys

Vilkkuu  Pre-Operational « Laita voidaan vain parametroida (SDO-palveluilla), prosessida-
(1s:n taan (PDO:t) ei kiinnitetd huomiota

sykli) » Kyseinen tila on aktiivinen paallekytkemisen jalkeen

paalla Operational + PDO:ita, SDO- ja NMT-palveluita kasitellaan

sam- Stopped + Laite ei kiinnitd huomiota SDO:ihin ja PDO:ihin

munut * Vain NMT:n viesteja kasitelldan

8.6.4 BUS-F (punainen)

BUS-F-LED osoittaa vaylasolmun fyysista tilaa. Toiminta on kuvattu seuraavassa taulu-

kossa.
LED

Tila Merkitys Vianpoisto

Ei pala

Vilkkuu
Punainen
(1s:n
sykli)

Punainen

Error-Aktiv-State Vaylavirheiden lukumaara on -

normaalin alueen sisapuolella
Fysikaalisten vaylavikojen luku- |«

Error-Passiv- Mikali kyseinen virhe

State maara on liian suuri ilmenee jatkuvassa tie-
« Vaylalla ei enaa kirjoiteta aktiivi- donsiirrossa, on tarkastet-
sesti Error-viesteja tava johdotus ja
paatevastukset
BusOff-State * Fysikaalisten vaylavikojen luku- |« Johdotuksen, paatevas-

maara on kasvanut Error-
Passiv-State-tilaan siirtymisesta
huolimatta

+ Paasy vaylalle katkaistaan

tusten, siirtonopeuden ja
osoitteen tarkastus

8.6.5 SYS-F (punainen)

SYS-F LED on PD-konfiguroinneissa 0 PD + DI/DO ja 0 PD + DI yleensa ilman toimintoa.

LED

Merkitys Vianpoisto

Ei pala

Vilkkuu
1x

Vilkkuu
2x

Paélle

«  MFO-itannan ja MOVIMOT®- -
kayttolaitteen normaali kayttétila

«  MFO:n kayttotila OK, MOVIMOT®
ilmoittaa virheesta

Tulkitse MOVIMOT®-tilasanan vikanumero

1 ohjauksessa

«  MOVIMOT® kuitataan ohjauksen kautta
(Reset-Bit ohjaussanassa 1)

+ Lisatietoja on MOVIMOT®—kéytt60hjeessa.

« MOVIMOT®ei reagoi CANopen- |*

masterin ohjearvoihin, sill PD-
dataa ei ole aktivoitu

MFO:n ja MOVIMOT®:in vélises-
sa tiedonsiirrossa on hairi6ita tai
se on keskeytynyt

Tarkista MOVIMOT®:in DIP-kytkimet S1/1 -
S1/4

Aseta RS-485-osoite 1, jotta PO-data
aktivoidaan

Tarkasta MFO:n ja MOVIMOT®:in valinen
sahkainen liitanta (littimet RS+ ja RS-),
ks. luku "Sahkdasennus".

Kenttajakolaitteen huoltokytkin on
OFF-asennossa.

Tarkasta kenttajakolaitteen huoltokytkimen
asetukset
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8.7
8.71

Vikatilat (MFO) @

Vikatilat (MFO)
MFO-jarjestelmavirhe, MOVIMOT®-virhe

Mikali MFO-liitdnta ilmoittaa jarjestelmavirheestda (LED "SYS-F" palaa jatkuvasti),
MFO:n ja MOVIMOT®:in vélinen tiedonsiirtoyhteys on katkennut. Tieto jarjestelmavir-
heesté valitetdan vikakoodin 914, avulla diagnoosikanavan ja prosessin tulodatan vali-
tykselld PLC:lle. Koska kyseinen jarjestelmévika on yleensd merkki johdotuson-
gelmista tai MOVIMOT®-muuttajan puuttuvasta 24-V-kayttojannitteestd, RESET:ia
voi tehda ohjaussanan avulla! Kun tiedonsiirtoyhteys palautuu, vikailmoitus nol-
lautuu itsestaan. Tarkasta MFO:n ja MOVIMOT®:in sahkainen liitanta. Prosessin tulo-
data lahettaa jarjestelmavirheen tapahtuessa takaisin kiinteasti maaritetyn bittimallin,
koska voimassaolevia MOVIMOT®—tiIatietoja ei ole enda saatavilla. Siten ohjausjarjes-
telIman sisaiseen evaluointiin voidaan kayttda vain tilasanan bittia 5 (vika/virhe) ja vika-
koodia. Mitkddn muut tiedot eivat ole voimassa!

Prosessin tulosana  Hex-arvo Merkitys

PI1: Tilasana 1 5B20;ey | Virhekoodi 91 (5Bhex), bitti 5 (hairio) = 1
Mitkaan muut tilatiedot eivat ole voimassa

PI2: Virran oloarvo 0000,y | Tieto ei ole voimassa

PI3: Tilasana 2 00204y |Bitti 5 (hairid) = 1

Mitkdan muut tilatiedot eivat ole voimassa
Digitaalisten tulojen XX o Digitaalisten tulojen tulotietoja paivitetaan edelleen
tulotavu

Digitaalisten tulojen tulotietoja paivitetddn edelleen ja niitd voidaan nain ollen edel-
leenkin tulkita ohjauksen sisalla.

8.7.2 CANopen Timeout

Yksittaisten MFO-liitantéjen valvonta masterista (Node-Guarding):

Master [ahettaa liitdnnabille tiedonsiirron valvontaa varten syklisesti Node-Guarding-olion
ja asetetun RTR-bitin. Liitdnnat vastaavan valmiudessa vastaavalla Node-Guarding-oli-
olla, joka l&hettda takaisin sen hetkisen kayttotilan ja Toggle-bitin. Toggle-bitti vaihtelee
jokaisen viestin yhteydessa 0:n ja 1:n valilla.

Verkkomaster tarkastaa vastauksen perusteella, ovatko kayttajat viela toimintakykyisia.
Vikatapauksessa master voi kaynnistda sovellusta vastaavan toimenpiteen (esim.
pysayttaa kaikki kayttolaitteet).

Node-Guarding on aktiivinen kaikikissa kayttétavoissa "Node Event"-tapahtuman
ensimmaisesta ilmenemisesta lahtien. Node-Guardingin aktivointi osoitetaan jatkuvasti
palavalla GUARD-LED:illa.
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MFO-liitdntéjen reaktio, kun NMT-master ei toimi (Life-Guarding):
Valvonta on aktiivinen, kun life time factor # 0 ja guard time # 0.

Kun valvonta on aktiivinen, MFO-liitanta lukitsee MOVIMOT®-kéytt6Iaitteen, mikali
master ei laukaise aikavalvonta-ajan kuluessa "Node Event"-tapahtumaa. Liitanta lahet-
taa sen lisdksi EMERGENCY-olion CAN-vaylan kautta.

Aikavalvonta-aika (millisekuntia) maaraytyy seuraavalla tavalla:
life time factor (index 0x100C) x guard time (index 0x100D)

Alle 5 ms:n aikavalvonta-aikoja ei hyvaksyta, edellinen arvo pysyy aktiivisena.

HUOM!
® Diagnoosiliitynnan ja MOVITOOLS®:in avulla valikkokohdasta P819 voidaan lukea
ohjauksesta asetettu aikavalvonta-aika. Aikavalvonta-aikaa ei saa kuitenkaan muuttaa
1 MOVITOOLS®:in kautta, vaan pelkastaan ohjauksesta CANopen-olioiden 0x100C ja
0x100D avulla.

8.7.3 Kenttavaylan aikavalvonta

Kenttavaylamasterin poiskytkenta tai kenttavaylakaapeloinnin katkos aiheuttaa reaktion
kenttdvaylan aikavalvontaan MFO-liitdnnassa. Kytketyt MOVIMOT®—kéytt6Iaitteet
pysaytetaan lahettamalla jokaisessa prosessin lahtédatasanassa "0". Digitaalilahtdjen
tilaksi asetetaan lisaksi "0".

Tama vastaa esimerkiksi pika-seis-toimintoa ohjaussanalla 1. Huomio, mikali
MOVIMOT®-kiyttolaitetta ohjataan 3 prosessidatasanalla, kolmannessa sanassa
annetaan ramppi, jonka aika on 0 s!

Vikailmoitus "Kenttivaylan aikavalvonta” kuittautuu automaattisesti ja
MOVIMOT®kiyttolaitteet saavat vilittdmasti kenttivaylin tiedonsiirron kiynnis-
tyttya uudelleen ohjausjarjestelméasta ajankohtaisen prosessilahtodatan.

Reagointi vikatapaukseen voidaan kytkea pois MOVITOOLS®-komentotuIkkiohjelman
(shell) parametrin P831 avulla.

8.7.4 Emergency-olio
Emergency-olion voi laukaista 3 tapahtuman johdosta.

1. MOVIMOT®:issa on ilmennyt virhe. Sen johdosta ohjaussanassa on asetettu virhe-
bitti. Siina tapauksessa lahetetdan Emergency-olio ja Error Code "Device specific”
(OXFFFF).

2. Liitdntd on havainnut Life-Guardingsin loukkaamisen. Sen johdosta lahetetdan
"Emergency-olio" ja virhekoodi "Life guard Error" (0x8130).

3. MOVIMOT®:issa on vain 24-\/-kayttdjannite. Emergency-olio ja Error Code "Mains
Voltage" (0x3100) lahetetaan.

Kun virhe on korjattu, se osoitetaan Emergency-oliolla, jonka Error Code on "No Error"
(0x0000).

Jokaisen Emergency-olion mukana lahetetdan tilasana. Tarkka rakenne kay ilmi seu-
raavasta taulukosta:

Tavu0 Tavu1 Tavu 2 Tavu3| Tavu4 Tavu5 Tavu6 Tavu7
. ... | Emergency Error Error register Tilasana
Sisalto Koodi (olio 0x1001) 0 MOVIMOT® 0 0
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9 Vaatimustenmukaisuusvakuutus

EY-vaatimustenmukaisuusvakuutus §R°.,R“,E

900030010

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG . ¥
Ernst-Blickle-StrafRe 42, D-76646 Bruchsal A
vakuuttaa yksinomaisella vastuullaan, ettd seuraavat tuotteet
ovat vaatimustenmukaisia
Sarjan MOVIMOT® D taajuusmuuttaja
mahdollisesti liitettyna kolmivaihemoottoriin
seuraavan direktiivin / seuraavien direktiivien mukaan:
Konedirektiivi 2006/42/EY 1)
Pienjannitedirektiivi 2006/95/EY
EMC-direktiivi 2004/108/EY 4)
Sovelletut harmonisoidut standardit: EN 13849-1:2008 5)

EN 61800-5-2: 2007 5)

EN 60034-1:2004

EN 61800-5-1:2007

EN 60664-1:2003

EN 61800-3:2007
1) Tuotteet on tarkoitettu asennettaviksi koneisiin. Kayttdonotto on kielletty niin kauan, kunnes on todettu,

etté koneet, joihin kyseiset tuotteet on tarkoitus asentaa, tayttavat ylldmainitun konedirektiivin vaatimukset.

4) Kuvatut tuotteet eivat ole EMC-direktiivin mukaisesti itsenaisesti kaytettavia tuotteita.
Niiden EMC-ominaisuuksia voidaan arvioida vasta niiden kokonaisjarjestelmaan sisallyttdmisen jalkeen.
Arviointi koskee tyypillista laitteistototeutusta, ei kuitenkaan yksittaista tuotetta.

5) Tuotekohtaisen dokumentaation kaikkia turvallisuusteknisid maarayksia ja ohjeita (kayttéohje, kasikirja, jne.),
on noudatettava tuotteen koko elinidn ajan.

Bruchsal 20.11.09

Johann Soder
Paikka Paivamaara Tekninen toimitusjohtaja a) b)

a) Valtuutettu t&mén vakuutuksen antamiseen valmistajan nimissa
b) Valtuutettu teknisten dokumenttien kokoamiseen

2309606923
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