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Generelle anvisninger
Denne vejlednings omfang

1 Generelle anvisninger

1.1 Denne vejlednings omfang

Denne vejledning indeholder de generelle sikkerhedsanvisninger og et udvalg af oplys-
ninger vedrgrende DeviceNet/CANopen-interfaces og -feltfordelere.

Bemaerk, at denne vejledning ikke erstatter den udferlige handbog og driftsvejled-
ning.

Lees ferst den udferlige handbog og den udfarlige driftsvejledning, fer du arbejder
med DeviceNet/CANopen-interfaces og -feltfordelere.

Lees og felg oplysningerne, anvisningerne og vejledningerne i den udfgrlige handbog
og driftsvejledningen. Det er en forudsaetning for fejlfri drift af DeviceNet/CANopen-
interfaces og -feltfordelere og en forudseetning for, at eventuelle garantikrav kan
ggres geeldende.

Den udfgrlige handbog og driftsvejledningen samt yderligere vejledninger til
DeviceNet/CANopen-interfaces og -feltfordelere findes i pdf-format pa den medfgal-
gende cd eller dvd.

Hele den tekniske dokumentation fra SEW-EURODRIVE ligger i pdf-format til down-
load pa SEW-EURODRIVE's hjemmeside: www.sew-eurodrive.dk.

1.2  Opbygningen af sikkerhedsanvisningerne
Sikkerhedsanvisningerne i denne driftsvejledning er opbygget pa falgende made:

Piktogram A SIGNALORD!

>

Faretype og -kilde.
Mulige resultater af manglende overholdelse af anvisningerne.

Forholdsregler til afveergelse af fare.

Piktogram

Eksempel:

>

Signalord Betydning Folger af manglende
overholdelse
af anvisningerne

Umiddelbar fare Dad eller alvorlige kvaestelser

A ADVARSEL! Mulig farlig situation Dad eller alvorlige kvaestelser
Fare generelt
. A FORSIGTIG! | Mulig farlig situation Lettere kveestelser
Specifik fare,
f.eks. elektrisk stad
STOP! Mulige materielle skader Beskadigelse af systemet eller dets
omgivelser
BEMARK Nyttige bemaerkninger og tip.
{ Gaor det lettere at betjene
1 systemet.
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2.1

2.2

2.3

Sikkerhedsanvisninger
Generelt

Sikkerhedsanvisninger

Generelt

Malgruppe

Nedenstaende sikkerhedsanvisninger anvendes til at undga personskader og materielle
skader. Den driftsansvarlige skal sikre, at de grundleeggende sikkerhedsanvisninger
overholdes. Sgrg for, at anleegs- og driftsansvarlige, samt personer, der pa eget ansvar
arbejder pa4 maskinen har laest og forstaet driftsvejledningen. Ved uklarheder og yderli-
gere behov for information kontaktes SEW-EURODRIVE.

Beskadigede produkter méa aldrig installeres eller tages i brug. | tilfeelde af beskadigelser
skal der omgaende reklameres over dette hos transportgren.

Afhaengigt af kapslingsklassen kan MOVIMOT® under driften have spaendingsfgrende,
uisolerede og eventuelt ogsa bevaegelige eller roterende dele samt varme overflader.

Der er fare for alvorlige personskader eller materielle skader ved ikke tilladt afmontering
af nedvendig afskaermning, ved uhensigtsmeessig brug, ved forkert installation eller
betjening. Yderligere oplysninger findes i dokumentationen.

Alt arbejde i forbindelse med installation, idrifttagning, fejlafhjeelpning og reparation skal
udfgres af en elektromekaniker (overhold IEC 60364 eller CENELEC HD 384 eller
DIN VDE 0100 og IEC 60664 eller DIN VDE 0110 og nationale ulykkesforebyggende
forskrifter).

Autoriserede teknikere betegner iht. disse grundleeggende sikkerhedsanvisninger per-
soner, der er fortrolige med opstilling, montering, idrifttagning og drift af produktet og har
de kvalifikationer, der svarer til deres arbejde.

Enhver form for transport, opbevaring, drift og bortskaffelse skal foretages af personer,
der er uddannede til dette arbejde.

Bestemmelsesmaessig anvendelse

Feltfordelere og feltbusinterfaces er beregnet til industrielle anleeg. De er konstrueret i
overensstemmelse med de geeldende normer og forskrifter og opfylder kravene i lav-
spaendingsdirektiv 2006/95/EF.

De tekniske data samt tilslutningsbetingelserne star pa typeskiltet og i dokumentationen
og skal altid overholdes.

Idrifttagning (pabegyndelse af korrekt anvendelse) er ikke tilladt, far det er konstateret,
at maskinen overholder EMC-direktivet, 2004/108/EF, og at slutproduktet er i overens-
stemmelse med Maskindirektivet, 2006/42/EF (EN 60204 skal ligeledes overholdes).

MOVIMOT®-omformere opfylder kravene i lavspaendingsdirektivet 2006/95/EF. De
standarder, der er naevnt i overensstemmelseserklaeringen, anvendes il MOVIMOT®-
omformeren.
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Sikkerhedsanvisninger
Transport, opbevaring

231

2.3.2

24

2.5

2.6

Sikkerhedsfunktioner

De beskrevne feltfordelere, feltbusinterfaces og MOVIMOT®-frekvensomformere ma
ikke varetage sikkerhedsfunktioner, medmindre dette er beskrevet og udtrykkeligt tilladt.

Ved anvendelse af MOVIMOT®-omformere i sikkerhedsapplikationer skal anvisnin-
gerne i den supplerende vejledning "MOVIMOT® .. - Funktionssikkerhed" overholdes. |
sikkerhedsapplikationer ma der kun anvendes komponenter, som udtrykkeligt er leveret
af SEW-EURODRIVE i denne udfgrelse!

Hejsevaerksapplikationer

Ved anvendelse af MOVIMOT®-omformere i hejseveerksapplikationer skal den specielle
konfiguration og indstillingerne til hejsevaerksapplikationer, der fremgar af driftsvejled-
ningen til MOVIMOT®, overholdes.

MOVIMOT®-frekvensomformere ma ikke anvendes som sikkerhedsudstyr til hejse-
veerksapplikationer.

Transport, opbevaring

Opstilling

Anvisningerne for transport, opbevaring og korrekt betjening skal overholdes. Overhold
de klimatiske betingelser, der er beskrevet i kapitlet "Tekniske data" i driftsvejledningen.
Tilspeend paskruede transportringe. De er dimensioneret til at baere vaegten af
MOVIMOT®-enheden. Der ma ikke monteres ekstra belastninger. Ved behov anvendes
egnede, tilstreekkeligt dimensionerede transportmidler (f.eks. wirefaring).

Opstilling og afkgling af omformerne skal ske i overensstemmelse med forskrifterne i
den tilhgrende dokumentation.

MOVIMOT®-frekvensomformere skal beskyttes mod ikke tilladt brug.
Folgende anvendelser er forbudt, med mindre produktet er udtrykkeligt beregnet hertil:
» Anvendelse i eksplosionsfarlige miljger.

+ Anvendelse i omgivelser med skadelige olier, syrer, gasser, dampe, stav, straling
osV.

* Anvendelse i ikke-stationeere applikationer, hvor der kan opsta kraftige mekaniske
vibrations- og stgdbelastninger, som beskrevet i dokumentationen.

Elektrisk tilslutning

Ved arbejde pa spaendingsferende MOVIMOT®-frekvensomformere, skal de geeldende
nationale ulykkesforebyggende forskrifter (f.eks. VBG A3) overholdes.

Den elektriske installation gennemfares iht. de geeldende forskrifter (f.eks. kabeltveer-
snit, sikring, beskyttelseslederforbindelse). Yderligere anvisninger findes i dokumentati-
onen.

Anvisninger for EMC-korrekt installation — sdsom afskaermning, jordforbindelse, place-
ring af filtre og montering af ledninger — findes i dokumentationen. Producenten af
anlaegget eller maskinen er ansvarlig for, at de, ifaslge EMC-lovgivningen, anfarte graen-
seveerdier, overholdes.

Sikkerhedsforanstaltninger og sikkerhedsudstyr skal overholde de geeldende nationale
forskrifter (f.eks. steerkstremsregulativ EN 60204 eller EN 61800-5-1).
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2.7

2.8

Sikkerhedsanvisninger
Sikker afbrydelse

For at sikre isolationen skal der pa MOVIMOT®-gearmotorer foretages spaendingskon-
troller int. EN 61800-5-1:2007, kapitel 5.2.3.2 fgr idrifttagning.

Sikker afbrydelse

Drift

MOVIMOT®-frekvensomformere opfylder alle krav til sikker afbrydelse af effekt- og elek-
troniktilslutninger iht. EN 61800-5-1. For at garantere sikker adskillelse skal alle tilslut-
tede streamkredse ligeledes opfylde kravene om sikker adskillelse.

Anleeg, hvor der er monteret MOVIMOT®-frekvensomformere, skal eventuelt veere
udstyret med ekstra overvagningsudstyr og sikringer i henhold til de geeldende sikker-
hedsbestemmelser f.eks. lov om tekniske arbejdsmidler, ulykkesforebyggende for-
skrifter osv. | applikationer med gget risiko for fare kan det veere ngdvendigt at anvende
ekstra sikkerhedsudstyr.

Nar stremmen til MOVIMOT®-frekvensomformeren, en eventuel feltfordeler eller et
eventuelt busmodul er blevet slaet fra, ma kan ikke straks rgre ved spaendingsfarende
dele og effekttilslutninger, da kondensatorerne muligvis kan veere opladet. Vent mindst
1 minut, efter at stremmen er slaet fra.

Nar stremforsyningen til MOVIMOT®-frekvensomformeren er teendt, skal tilslutnings-
boksen veere lukket, dvs. at

«  MOVIMOT®-omformeren skal vaere skruet fast.

» Daekslet pa den eventuelle feltfordelers tilslutningsboks og det eventuelle busmodul
skal veere skruet fast.

+ Stikket pa et eventuelt hybridkabel skal veere isat og skruet fast.

OBS! Servicekontakten pa en eventuel feltfordeler afbryder kun netstrammen til den til-
sluttede MOVIMOT®-enhed eller motoren. Feltfordelerens klemmer er stadig forbundet
med netspaendingen, nar servicekontakten er blevet aktiveret.

At drifts-LED'en og andre dioder og lignende er slukket, er ikke ensbetydende med, at
strgmitilfarslen til omformeren er afbrudt, og at den er spaendingsigs.

Mekanisk blokering eller interne sikkerhedsfunktioner kan fere til motorstilstand.
Afhjeelpning af fejlarsagen eller en reset kan medfare, at gearmotoren starter igen af sig
selv. Hvis den drevne maskine af sikkerhedsmaessige arsager ikke ma starte igen, skal
strgmitilfarslen til enheden afbrydes, inden fejlen afhjeelpes.

OBS! Fare for forbraending: Overfladen pa MOVIMOT®-enheden og de eksterne
enheder, f.eks. kalelegemer pa bremsemodstanden, kan vaere mere end 60 ‘C varm
under driften!
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Typebetegnelser
Typebetegnelse for DeviceNet-interfaces

3 Typebetegnelser

3.1  Typebetegnelse for DeviceNet-interfaces
MFD 21 A/ 221 A

I— Variant
Tilslutningsmodul:

Z11 =il INTERBUS

Z21 = til PROFIBUS

Z31 = til DeviceNet og CANopen
Z61 = til AS-interface

Variant

21=4x1/2x0 (tilslutning via klemmer)
22=4x1/2x0 (tilslutning via stik + klemmer)
32=6x (tilslutning via stik + klemmer)
(
(

23=4x1/2x0 (LWL rugged line, kun til INTERBUS)

33=6xlI LWL rugged line, kun til INTERBUS)
MFIl..  =INTERBUS
MQl.. =INTERBUS med integreret ministyring

MFP.. =PROFIBUS

MQP.. =PROFIBUS med integreret ministyring
MFD.. = DeviceNet

MQD.. = DeviceNet med integreret ministyring
MFO.. = CANopen

MFK.. = AS-interface

3.2 Typebetegnelse for CANopen-interfaces
MFO21A/Z31A

I— Variant
Tilslutningsmodul:

Z11 =il INTERBUS

Z21 = til PROFIBUS

Z31 = til DeviceNet og CANopen
Z61 = til AS-interface

Variant

21=4x1/2x0 (tilslutning via klemmer)
22=4x1/2x0 (tilslutning via stik + klemmer)
32=6x (tilslutning via stik + klemmer)
(
(

23=4x1/2x0 (LWL rugged line, kun til INTERBUS)

33=6x LWL rugged line, kun til INTERBUS)
MFI..  =INTERBUS
MQI.. =INTERBUS med integreret ministyring

MFP.. =PROFIBUS

MQP.. =PROFIBUS med integreret ministyring
MFD.. = DeviceNet

MQD.. = DeviceNet med integreret ministyring
MFO.. = CANopen

MFK.. = AS-interface
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Typebetegnelser

Typebetegnelse for DeviceNet-feltfordelere

3.3 Typebetegnelse for DeviceNet-feltfordelere

3.3.1 Eksempel MF../2.3., MQ../Z.3.
MFD21A/Z33A

Tilslutningsmodul

Z13 =til INTERBUS

723 til PROFIBUS

Z33 til DeviceNet og CANopen
263 = til AS-Interface

Feltbusinterface

3.3.2 Eksempel MF../Z.6., MQ../Z.6.
MFD21A/Z36F/AF1

(se "Typebetegnelse for DeviceNet-interfaces")

Tilslutningsteknik

AF0 = Kabelindfgring metrisk
AF1 = med Micro-Style-stik/M12-stik til
DeviceNet og CANopen
AF2 = M12-stik til PROFIBUS
AF3 = M12-stik til PROFIBUS +
M12-stik til DC 24 V-stremforsyning
AF6 = M12-stik til AS-interface-tilslutning

Tilslutningsmodul

Z16 = til INTERBUS

Z26 = til PROFIBUS

Z36 = til DeviceNet og CANopen
Z66 = til AS-Interface

Feltbusinterface

(se "Typebetegnelse for DeviceNet-interfaces")

3.3.3 Eksempel MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z2.7.
MFD22A/MM15C-503-00/Z37F 0

| Tilslutningstype

0=XL/1=A

Tilslutningsmodul

Z17 =il INTERBUS

Z27 = til PROFIBUS

Z37 = til DeviceNet og CANopen
Z67 = til AS-interface

MOVIMOT®-omformer

Feltbusinterface

(se "Typebetegnelse for DeviceNet-interfaces")
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Typebetegnelser
Typebetegnelse for CANopen-feltfordeler

3.3.4 Eksempel MF../MM..Z.8., MQ../MM../Z.8.
MFD22A/MM22C-503-00/Z38F 0/AF1

| Tilslutningsteknik

AFO0 = Kabelindfgring metrisk
AF1 = med Micro-Style-stik/M12-stik til
DeviceNet og CANopen
AF2 = M12-stik til PROFIBUS
AF3 = M12-stik til PROFIBUS +
M12-stik til DC 24 V-stremforsyning
AF6 = M12-stik til AS-interface-tilslutning

Tilslutningstype
0=L/1=A

Tilslutningsmodul

Z18 =il INTERBUS

Z28 = til PROFIBUS

238 = til DeviceNet og CANopen
Z68 = til AS-interface

MOVIMOT®-omformer

Feltbusinterface
(se "Typebetegnelse for DeviceNet-interfaces")

3.4 Typebetegnelse for CANopen-feltfordeler

3.41 Eksempel MF../Z2.3., MQ../Z.3.
MFO21A/Z33A

3.4.2 Eksempel MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z2.7.
MFO22A/MM15C-503-00/Z37F 0

L

Kompakt handbog — DeviceNet/CANopen-interfaces, -feltfordelere

Tilslutningsmodul

Z13  =til INTERBUS

Z23 =t PROFIBUS

Z33 =il DeviceNet og CANopen
Z63 = til AS-Interface

Feltbusinterface
(se "Typebetegnelse for CANopen-interfaces")

Tilslutningstype
0=X/1=A

Tilslutningsmodul

Z17 =il INTERBUS

Z27 = til PROFIBUS

Z37 = til DeviceNet og CANopen
Z67 = til AS-interface

MOVIMOT®-omformer

Feltbusinterface
(se "Typebetegnelse for CANopen-interfaces")
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Typebetegnelser
Typebetegnelse for CANopen-feltfordeler

3.4.3 Eksempel MF../Z.6., MQ../Z.6.

MFO21A/Z36F/AF1
| Tilslutningsteknik
AFO0 = Kabelindfgring metrisk
AF1 = med Micro-Style-stik/M12-stik til
DeviceNet og CANopen
AF2 = M12-stik til PROFIBUS
AF3 = M12-stik til PROFIBUS +
M12-stik til DC 24 V-strgmforsyning
AF6 = M12-stik til AS-interface-tilslutning

Tilslutningsmodul

Z16 = il INTERBUS

Z26 = til PROFIBUS

Z36 = til DeviceNet og CANopen
266 = til AS-Interface

Feltbusinterface
(se "Typebetegnelse for CANopen-interfaces")

3.44 Eksempel MF../MM..Z.8., MQ../MM../Z.8.

MFO22A/MM22C-503-00/Z38F 0/AF1
| Tilslutningsteknik
AFO0 = Kabelindfgring metrisk
AF1 = med Micro-Style-stik/M12-stik til
DeviceNet og CANopen
AF2 = M12-stik til PROFIBUS
AF3 = M12-stik til PROFIBUS +
M12-stik til DC 24 V-strgmforsyning
AF6 = M12-stik til AS-interface-tilslutning

Tilslutningstype

0=L/1=A
Tilslutningsmodul

Z18 = til INTERBUS

Z28 = til PROFIBUS

Z38 = til DeviceNet og CANopen
Z68 = til AS-interface

MOVIMOT®-omformer

Feltbusinterface
(se "Typebetegnelse for CANopen-interfaces")
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Mekanisk installation
Installationsanvisninger

4 Mekanisk installation
4.1 Installationsanvisninger

BEMARK
° Ved levering af feltfordelerne skal stikket til motorudgangen (hybridkabel) forsynes
1 med transportsikring.
Denne har kun kapslingsklasse IP40. For at opna den specificerede kapslingsklasse
skal transportsikringen fijernes og den passende stikdel saettes pa og skrues fast.

411 Montering
» Feltfordelere ma kun monteres pa et plant, vibrationsfrit og vridningsstabilt underlag.

+ Til fastgerelse af feltfordeler MFZ.3 skal der anvendes skruer i stagrrelse M5 med
passende underlagsskiver. Skruerne spaendes med momentnggle (tilladt tilspsen-
dingsmoment 2,8 til 3,1 Nm (25 — 27 Ib.in))

+ Til fastgerelse af feltfordeleren MFZ.6, MFZ.7 eller MFZ.8 skal der anvendes skruer
i sterrelsen M6 med passende underlagsskiver. Skruerne spsendes med moment-
nggle (tilladt tilspeendingsmoment 3,1 til 3,5 Nm (27 — 31 Ib.in))

4.1.2 Opstilling i vadrum eller udenders
» Anvend passende forbindelser til kablerne (anvend om ngdvendigt reduktioner)
» Ubenyttede kabelgennemfaringer og M12-stikdaser skal taetnes med lukkeskruer
» Ved kabelgennemfgring fra siden skal kablet traekkes med en drypslgjfe.

» Kontrollér og renggr om ngdvendigt teetningsfladerne inden genmontering af feltbus-
interfacet/daekslet til tilslutningskassen.

Kompakt handbog — DeviceNet/CANopen-interfaces, -feltfordelere
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4 Mekanisk installation
Feltbusinterfaces MF.. / MQ..

4.2 Feltbusinterfaces MF.. / MQ..
Feltbusinterfaces MF.. / MQ.. kan monteres péa felgende made:

* Montering pa MOVIMOT®-tiIsIutningsboksen
» Feltmontering

4.21 Montering pa MOVIMOT®-tiIsIutningsboksen

1. Sla udslagsbrikkerne ("knock-outs") i MFZ-underdelen ud indefra som vist pa neden-
staende illustration:

1138656139
BEMARK
P Brudkanten, der opstar ved udslaning af udslagsbrikkerne ("knock-outs") [1], skal om
1 ngdvendigt afgrates!

14 Kompakt handbog — DeviceNet/CANopen-interfaces, -feltfordelere




Mekanisk installation 4
Feltbusinterfaces MF.. / MQ..

2. Monter feltbusinterfacet som vist pa felgende illustration pa MOVIMOT®-tiIsIutnings-
boksen:

1138663947

Kompakt handbog — DeviceNet/CANopen-interfaces, -feltfordelere 15




Mekanisk installation
Feltbusinterfaces MF.. / MQ..

4.2.2 Feltmontering

Nedenstaende illustration viser montering i neserheden af motoren af et MF../MQ.. / MQ..

feltbusinterface:

1138749323

[1]1 Skruernes lzengde min. 40 mm

Kompakt handbog — DeviceNet/CANopen-interfaces, -feltfordelere
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4.3 Feltfordelere
4.3.1 Montering af feltfordeler MF../Z.3., MQ../Z.3.

Nedenstaende illustration viser monteringsmalene for feltfordeler ..Z.3.:

4.3.2 Montering af feltfordeler MF../Z.6., MQ../Z.6.

Nedenstaende illustration viser monteringsmalene for feltfordeler ..Z.6.:

Kompakt handbog — DeviceNet/CANopen-interfaces, -feltfordelere
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4.3.3 Montering af feltfordeler MF../MM../Z2.7., MQ../MM../Z.7.
Nedenstaende illustration viser monteringsmalene for feltfordeler ..Z.7.:

1138831499

4.3.4 Montering af feltfordeler MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8. (typestorrelse 1)
Nedenstaende illustration viser monteringsmalene for feltfordeler ..Z.8. (typestarrelse 1):

1138843147
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4.3.5 Montering af feltfordeler MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8. (typestorrelse 2)
Nedenstaende illustration viser monteringsmalene for feltfordeler ..Z.8. (typestarrelse 2):

1138856203

Kompakt handbog — DeviceNet/CANopen-interfaces, -feltfordelere
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Elektrisk installation
Installationsplanlaegning pa baggrund af EMC-punkter

5 Elektrisk installation
5.1 Installationsplanleegning pa baggrund af EMC-punkter

5.1.1 Anvisninger til placering og montering af installationskomponenter

Det rigtige valg af ledninger, korrekt jordforbindelse og velfungerende potentialudligning

er af afggrende betydning for en vellykket installation af decentrale drev.

Som udgangspunkt skal de galdende normer overholdes. Desuden skal man veere

specielt opmeerksom pa fglgende punkter:

* Potentialudligning

— Uafhaengigt af funktionsjord (beskyttelsesledertilslutning) skal der etableres

lavimpedant, HF-egnet potentialudligning (se ogsa VDE 0113 eller VDE 0100,
del 540), f.eks.
— med plan forbindelse af anleegskomponenter i metal

— ved brugen af bandjordelektroder (HF-band)

%
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1138895627

— Dataledningers afskeermning ma ikke anvendes til potentialudligning.
+ Dataledninger og 24 V-forsyning
— De skal traekkes adskilt fra ledninger med stgjsignaler (f.eks. magnetventilers sty-
reledninger, motorledninger).
* Feltfordelere

— Til forbindelsen mellem feltfordeler og motor anbefaler SEW-EURODRIVE at
anvende specialfremstillede SEW-hybridkabler.

R IR R R R RIS
X R IR w2
X RRRRRIRRRRLLLLREDIR >

~~~~~~~~ KLLRRRRRKS
2K

1138899339

+ Kabelsamlinger

— Samlingen skal have en stor kontaktflade til afskeermningen(jvf. anvisningerne til
valg og korrekt montering af kabelsamlinger).
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Installationsplanlaegning pa baggrund af EMC-punkter

* Ledningsafskeermning

Ledningsafskeermningen skal have gode EMC-egenskaber (hgj skserm-
daempning),

den skal anvendes til mekanisk beskyttelse af kablet og som afskaermning,

den skal ved ledningsenderne have fladekontakt til enhedens metalhus (via EMC-
kabelsamlinger i metal — jvf. de gvrige anvisninger i dette kapitel vedrgrende valg
og korrekt montering af kabelsamlinger).

* Du kan finde yderligere oplysninger i SEW-vejledningen "Drevteknik i praksis
— EMC inden for drevteknikken".

5.1.2 Eksempel pa forbindelse af feltbusinterface MF.. / MQ.. og MOVIMOT®

Med separat montering af feltbusinterface MF.. / MQ.. og MOVIMOT® skal der etableres
en RS-485-forbindelse som beskrevet nedenfor:

+ til anvendelse DC 24 V-stremforsyningen

anvend afskaermede ledninger

afskaerm begge enheder via EMC-metalkabelsamlinger pa huset (overhold de
gvrige anvisninger i dette kapitel vedrgrende valg og korrekt montering af EMC-
kabelsamlinger i metal)

lederne skal veere parvist snoede (se nedenstaende illustration)

RS+ 1 RS+

RS- f — GND
= o 24v = - 24v
- — GND - - RS-

1138904075

+ uden anvendelse af DC 24 V-stremforsyningen:

Hvis MOVIMOT® har separat DC 24 V-stremforsyning, skal RS485-forbindelsen
etableres pa fglgende made:

anvend afskaermede ledninger

afskaerm begge enheder via EMC-metalkabelsamlinger pa huset (overhold de
gvrige anvisninger i dette kapitel vedrgrende valg og korrekt montering af EMC-
kabelsamlinger i metal)

referencepotentialet GND skal generelt medfgres ved RS-485-interfacet
lederne skal veere snoede (se nedenstaende illustration)

RS+
RS-
GND

@—‘
ce sl i

1138973579

Kompakt handbog — DeviceNet/CANopen-interfaces, -feltfordelere
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5.2 Installationsanvisninger for feltbusinterfaces og -feltfordelere
5.2.1 Tilslutning af netledninger

MOVIMOT®-omformerens referencespaending og -frekvens skal stemme overens
med dataene for forsyningsnettet.

Veelg kabeltvaersnittet afheengigt af indgangsstremmen I,o¢ ved dimensioneret
effekt. (se kapitlet "Tekniske data" i driftsvejledningen).

Installer en ledningsbeskyttelse i starten af netledningen bag samleskinnens forgre-
ning. Anvend sikringer af typen D, DO, NH eller beskyttelsesrelee. Dimensionering af
sikringen til kablets tveersnit.

Et almindeligt fejlstramsrelze som eneste sikkerhedsanordning er ikke tilladt. Det er
tilladt at anvende universalstreamsensitive fejlstramsrelaeer ("type B") som sikker-
hedsudstyr. | normal drift af MOVIMOT®-gearmotorer med integreret frekvens-
omformer kan der opsta afledningsstremme pa > 3,5 mA.

I henhold til EN 50178 er det ngdvendigt med en ekstra PE-forbindelse (min. i tveer-
snittet for tilledningen) parallelt til beskyttelseslederen via separate tilslutningssteder.
Der kan opsta driftsmaessige afledningsstremme pa > 3,5 mA.

Til omkobling af MOVIMOT®-gearmotorer med integreret frekvensomformer skal der
anvendes releeomkoblingskontakter i anvendelseskategori AC-3 iht. IEC 158.

SEW-EURODRIVE anbefaler, at der i speendingsnet med ikke-jordet stjernepunkt
(IT-net) anvendes isolationsvagter med pulscode-maling. Derved undgas fejludigs-
ning af isolationsvagten som fglge af omformerens jordkapacitet.

5.2.2 Anvisninger om PE-tilslutning og/eller potentialudligning

A FARE!

Forkert tilslutning af PE.
Fare for dgdsfald, alvorlige kveestelser eller materielle skader som folge af elektrisk
stad.

Det tilladte tilspeendingsmoment for skruesamlingen er 2,0 — 2,4 Nm.

Folg nedenstaende anvisninger ved PE-tilslutning.

Ikke tilladt montering

Anbefaling: montering med gaffelkabelsko Montering med massiv tilslutningsledning
Tilladt for alle tvaersnit Tilladt op til maks. 2,5 mm?

H
& B &

323042443 323034251 323038347

M5
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5.2.3 Tilladt tilslutningstvaersnit og strembelastning for klemmerne

Effektklemmer X1, X21 Styreklemmer X20

(skrueklemmer) (fiederklemmer)
Tilslutningstveersnit (mmz) 0,2 mm?2 — 4 mm? 0,08 mm?2 — 2,5 mm2
Tilslutningstveersnit (AWG) AWG 24 — AWG 10 AWG 28 — AWG 12
Strembelastning 32 A maksimal konstantstrem | 12 A maksimal konstantstrem

Det tilladte tilspeendingsmoment for effektklemmerne er 0,6 Nm (5 Ib.in).

5.2.4 \Videreslgjfning af DC 24 V-forsyningsspanding ved modulholder MFZ.1

+ | DC 24 V-strgmforsyningens tilslutningsomrade findes der 2 stagbolte M4 x 12.
Boltene kan anvendes til videreslgjfning af DC 24 V-strgmforsyningen.

1140831499

» Tilslutningsboltene kan belastes med 16 A.

+ Det tilladte tilspaendingsmoment for tilslutningsboltenes sekskantmeatrikker er
1,2 Nm (11 Ib.in) + 20 %.

5.2.5 Yderligere tilslutningsmuligheder ved feltfordeler MFZ.6, MFZ.7 og MFZ.8

» | DC 24 V-stremforsyningens tilslutningsomrade befinder der sig en klemblok X29
med 2 stagbolte M4 x 12 og en stikbar klemme X40.

Safety Power PE

1141387787

+ Klemblok X29 kan ogsa anvendes til videreslgjfning af DC 24 V-stremforsyningen
som alternativ til klemme X20 (se kapitlet "Opbygning" i driftsvejledningen). De to
stagbolte er internt forbundet med 24 V-tilslutningen pa klemme X20.

Klemmeplacering
Nr. Navn | Funktion

X29 124V |24 V-strgmforsyning til modulelektronik og sensorer
(stagbolt, brokoblet med klemme X20/11)

2 | GND | 0V24-referencepotential til modulelektronik og sensorer
(stagbolt, brokoblet med klemme X20/13)

+ Indstiksklemmen X40 ("Safety Power") er beregnet til ekstern DC 24 V-forsyning af
MOVIMOT®-omformeren via en sikkerhedskontakt.

En MOVIMOT®-gearmotor med integreret frekvensomformer kan saledes benyttes
til sikkerhedsapplikationer. Oplysninger herom findes i handbogen "MOVIMOT®

MM..D Funktionssikkerhed" til de pageeldende MOVIMOT®-enheder.

Kompakt handbog — DeviceNet/CANopen-interfaces, -feltfordelere
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Klemmeplacering

Nr. Navn | Funktion

X40 1|24V | 24 V-streamforsyning for MOVIMOT® til frakobling med automatsikring

2 | GND | 0V24-referencepotential til MOVIMOT® til frakobling med automatsikring

X29/1 er brokoblet med X40/1 og X29/2 med X40/2 fra fabrikken, sa MOVIMOT®-
omformerens DC 24 V-streamforsyning er den samme som feltbusinterfacets.

De vejledende veerdier for de to stagbolte er:

— Stregmbelastning: 16 A

— maks. tilladt tilspeendingsmoment for sekskantmgtrikkerne: 1,2 Nm (11 Ib.in)
+ 20 %.

De vejledende veerdier for skrueklemme X40 er:

— Stregmbelastning: 10 A
— Tilslutningstvaersnit: 0,25 mm? — 2,5 mm? (AWG24 — AWG12)
— Tilladt tilspaendingsmoment: 0,6 Nm (5 1b.in)

5.2.6 Kontrol af ledningsfering

For at undga personskader og skader pa anleegget som felge af forkert ledningsfaring
skal ledningsfagringen kontrolleres, for der taendes for stremforsyningen fgrste gang.

Efter kontrol af .
ledningsfaring .

24

Frakobling af alle feltbusinterfaces fra tilslutningsmodulet

Frakobl alle MOVIMOT®-omformere fra tilslutningsmodulet (kun ved MFZ.7, MFZ.8)
Adskil alle stik pa motorudgangene (hybridkabler) fra feltfordeleren

Kontrollér ledningsferingens isolering iht. de geeldende nationale normer

Kontrol af jordforbindelse

Kontrol af isolering mellem netledning og DC 24 V-ledning

Kontrol af isolering mellem netledning og kommunikationsledning

Kontrol af polaritet i DC 24 V-ledning

Kontrol af polaritet i kommunikationsledningen

Kontrol af netfasefglgen

Kontrollér, at potentialudligningen mellem de forskellige feltbusinterfaces er korrekt

Seet alle motorudgange (hybridkabler) pa, og skru dem fast

Saet alle feltbusinterfaces pa, og skru dem fast

Saet alle MOVIMOT®-omformere pa, og skru dem fast (kun ved MFZ.7, MFZ.8)
Monter alle daekslerne til tilslutningskasserne

Teetn de ubenyttede stiktilslutninger
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5.2.7 EMC-kabelsamlinger i metal
EMC-kabelsamlinger i metal fra SEW-EURODRIVE skal monteres pa felgende made:

1141408395

OBS! Skeer isoleringsfolien [1] af, og klap den ikke tilbage!

Kompakt handbog — DeviceNet/CANopen-interfaces, -feltfordelere
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5.3 Tilslutning med DeviceNet
5.3.1 Muligheder for tilslutning med DeviceNet

Feltbusinterfaces MFD/MQD kan tilsluttes via en multiport eller et T-stik. Hvis forbin-
delsen til MFD/MQD afbrydes, pavirker det ikke de andre enheder, og bussen kan

26

fortsat veere aktiv.

[ ]

MFD/MQD

(1 o)

@@= S5W (&

MFD/MQD

MFD/MQD

'S

@@= S5W (&

MFD/MQD

I —

= S5W [

MFD/MQD

I —

@Y=  S5W [

| |

(2]

[1] Bus-afslutningsmodstand 120 Q
[2] T-hanstik
[3] Multiport

(1]
1410878347

BEMZARK

Folg anvisningerne for ledningsfagring i DeviceNet-specifikation 2.0.
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5.3.2 Tilslutning af tilslutningsmodul MFZ31 med MFD.. / MQD.. til MOVIMOT®

% MFZ31 (DeviceNet) X20 31 MOVIMOT®
— 19] 20( 21| 22| 23| 24| 25|26|27|28|29|30|31[32|33|34|35 36]
MFZ31
|— 0 1 L | L
|§ 1123 ]4[5[6]7[8]9][10[11]12[13[14[15]16] 17[18]|= =] 3L ICIG|8 &2 ol &
— SIEEEEEEE O o
g IzOO [2] A 85 © N x| X G
clooo 5 T »g)
MFD..
MQD.. (] [1]
X1 + -
1 [DRAIN 24V,
/1 @3 > Tvs DC
X11 5@ TV
1 2 -
4 [CAN H
5 |CAN L

0 = potentialniveau 0

Ved separat montering af MFZ31/MOVIMOT®:

(11

1410908043

1 = potentialniveau 1

Leeg afskaermningen til RS-485-kablet over EMC-kabelsamlingen i metal ved MFZ og MOVIMOT®-huset

[2] Sarg for potentialudligning mellem alle busenheder
[31 Placering af klemme 19 — 36 som beskrevet i kapitlet "Tilslutning af ind-/udgange (1/O) til feltbusinterface MF.. /
MQ.." (— side 44).

Klemmeplacering

Nr. Navn Retning Funktion

X20 1 V- Indgang DeviceNet referencepotential 0V24
2 CAN_L Ind-/udgang CAN_L-dataledning
3 DRAIN Indgang Potentialudligning
4 CAN_H Ind-/udgang CAN_H-dataledning
5 V+ Indgang DeviceNet stremforsyning 24 V
6 - - reserveret
7 - - reserveret
8 - - reserveret
9 - - reserveret
10 - - reserveret
1" 24V Indgang 24 V-strgmforsyning til modulelektronik og sensorer
12 24V Udgang 24 V-strgmforsyning (brokoblet med klemme X20/11)
13 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik og sensorer
14 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik og sensorer
15 24V Udgang 24 V-strgmforsyning til MOVIMOT® (brokoblet med klemme X20/11)
16 RS+ Udgang Kommunikationsforbindelse til MOVIMOT®-klemme RS+
17 RS- Udgang Kommunikationsforbindelse til MOVIMOT®-klemme RS-
18 GND - 0V24-referencepotential til MOVIMOT® (brokoblet med klemme X20/13)

Kompakt handbog — DeviceNet/CANopen-interfaces, -feltfordelere
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5.3.3 Tilslutning af feltfordeler M33 med MFD.. / MQD..

Tilslutningsmodul MFZ33 med feltbusinterface MFD21 / MQD21, MFD22 / MQD22 og 2 separate
DC 24 V-speendingskredse

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-— - — - — - - s PE
X1[8]7]1615]4]3]2]1]<4mm? (AWG10)
MFD21 fa I 333348
meD2¢ | g
oo | 5 e 2
o0f MQD22 0 1
1]2[3]a]5]6]7][8][9f10]l1]2]3[4a]5[6] 7[8
2x24V,, dNEIE
24 24V1
GND1 GND1
24V2 24v2
GND2 GND2
X11
e oA
1 ) X1 3TV
4 | CAN_H
5 | CAN_L
1411166987
0 = potentialniveau 0 1 = potentialniveau 1 n = potentialniveau 2
Klemmeplacering
Nr. Navn Retning Funktion
X20 1 V- Indgang DeviceNet-referencepotential 0V24
2 CAN_L Ind-/udgang CAN_L-dataledning
3 DRAIN Indgang Potentialudligning
4 CAN_H Ind-/udgang CAN_H-dataledning
5 V+ Indgang DeviceNet stremforsyning 24 V
6-10 | - - reserveret
X21 1 24V Indgang 24 V-strgmforsyning til modulelektronik, sensorer og MOVIMOTé
2 24V Udgang 24 V-strgmforsyning (brokoblet med klemme X21/1)
3 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik, sensorer og MOVIMOT®
4 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik, sensorer og MOVIMOT®
5 V2124 Indgang 24 V-strgmforsyning til aktuatorer (digitale udgange)
6 V2124 Udgang 24 V-strgmforsyning til aktuatorer (digitale udgange) brokoblet med
klemme X21/5
7 GND2 - 0V24V-referencepotential til aktuatorer
8 GND2 - 0V24V-referencepotential til aktuatorer
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Tilslutningsmodul MFZ33 med feltbusinterface MFD21 / MQD21, MFD22 / MQD22 og en feelles
DC 24 V-speendingskreds

0 = potentialniveau 0

MFD21
MQD21

MFD22
MQD22

24V
GND

L3
L2
L1
PE

_______ . |-—-—-—-—-
|
x1{8[7]6]5[4a]3]2]1]<4amm?awG10)
Mo 9999y
< 2.5 mm2 (AWG12) <4 mm? (AWG10)
[ [ [ [ xo] [ [ | [ [ [ x2i
0 1
1[2]3J]4[5]6]7[8]9[10[1]2[3[4]/5]6][7]|8
> > A O ¥ O3] oo o
<« | Z| Z| & ¥ g O
ARG R

24V

X11
4@ | 03 1 | DRAIN
5@ X11 2 | V+
1 2 3TV
4 [CAN_H
5 | CAN_L

1 = potentialniveau 1 n = potentialniveau 2

GND

1411196299

Klemmeplacering

Nr. Navn Retning Funktion
X20 1 V- Indgang DeviceNet-referencepotential 0V24
2 CAN_L Ind-/udgang CAN_L-dataledning
3 DRAIN Indgang Potentialudligning
4 CAN_H Ind-/udgang CAN_H-dataledning
5 V+ Indgang DeviceNet streamforsyning 24 V
6-10 | - - reserveret
X21 1 24V Indgang 24 V-strgmforsyning til modulelektronik, sensorer og MOVIMOTé
2 24V Udgang 24 V-strgmforsyning (brokoblet med klemme X21/1)
3 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik, sensorer og MOVIMOT®
4 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik, sensorer og MOVIMOT®
5 V2I24 Indgang 24 V-strgmforsyning til aktuatorer (digitale udgange)
6 V2124 Udgang 24 V-strgmforsyning til aktuatorer (digitale udgange) brokoblet med
klemme X21/5
7 GND2 - 0V24V-referencepotential til aktuatorer
8 GND2 - 0V24V-referencepotential til aktuatorer
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Tilslutningsmodul MFZ33 med feltbusinterface MFD32 / MQD32

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — - —- — S —-—- PE
l
xi[s]7]e6]5]al3]2]1]<amm?@awa10)
Do 89999y
MFD32 [~~~ -~~~ """ T T T T T T ST TS oo oo s
MQD32 <2.5 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
|||l)§)20|||||||X211||l
1[2[3[4[5][6]7[8[9[10]1]2[3[4]5[6][7][8
33122 &8 8 8
[aV) [aV)
2x24V,, 5 &
24V 24V
GND GND
X11
1 [ DRAIN
4@
X11 2 | V+
4 [ CAN_H
5 | CAN_L
1411226635

0 = potentialniveau 0

1 = potentialniveau 1

Klemmeplacering
Nr. Navn Retning Funktion
X20 1 V- Indgang DeviceNet-referencepotential 0V24
2 CAN_L Ind-/udgang CAN_L-dataledning
3 DRAIN Indgang Potentialudligning
4 CAN_H Ind-/udgang CAN_H-dataledning
5 V+ Indgang DeviceNet stremforsyning 24 V
6-10 | - - reserveret
X21 1 24V Indgang 24 V-strgmforsyning til modulelektronik, sensorer og MOVIMOTé
2 24V Udgang 24 V-strgmforsyning (brokoblet med klemme X21/1)
3 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik, sensorer og MOVIMOT®
4 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik, sensorer og MOVIMOT®
5-8 |- - reserveret
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5.3.4 Tilslutning af feltfordeler MFZ36, MFZ37, MFZ38 med MFD.. / MQD..

Tilslutningsmodul MFZ36, MFZ37, MFZ38 med feltbusinterface MFD21 / MQD21, MFD22 / MQD22 og
2 separate DC 24 V-spaendingskredse

MFZ38

+

[oXe)

[

(o)

I

MFD21
MQD21

MFD22
MQD22

2x24V,,

L3
L2
L1
PE

[

24V1
GND1
24V2
GND2

0 = potentialniveau 0

[11 Placering af klemme 19 — 36 som beskrevet i kapitlet "Tilslutning af ind-/udgange (I/O) til feltbusinterface MF.. /

MQ.." (— side 44).

X11
o | 03 ; \?RAIN
o +
0 0] X TV
4 [CAN H
5 [CAN_L

1 = potentialniveau 1 n = potentialniveau 2

L3
L2
L1
———————— - |j—=-—-—-—-—-PE
- l
xi [1]2]|3]a]5[6]7]8]<amm?(AawG10)
w - = AN N o oo W
o - o4 J O J a g g_)
19] 20] 21| 22| 23] 24| 25] 26] 27| 28| 29| 30| 31| 32] 33 34| 35| 36
1
T [ [ T T T [ I X20
T 1 [=5SmpWaiar—
0 1
1[2[3[4][5][6[7][8[9[10[11[12[13[14[15]16[17[18
> > ol o ¥ O3] o o
3| 3| 3| 3 gl § 2| 2
1 21 9|9 24v1
GND1
24v2
GND2

Klemmeplacering

Nr. Navn Retning Funktion
X20 1 V- Indgang DeviceNet-referencepotential 0V24
2 CAN_L Ind-/udgang CAN_L-dataledning
3 DRAIN Indgang Potentialudligning
4 CAN_H Ind-/udgang CAN_H-dataledning
5 V+ Indgang DeviceNet streamforsyning 24 V
6-10 | - - reserveret
1" 24V Indgang 24 V-strgmforsyning til modulelektronik og sensorer
12 24V Udgang 24 V-strgmforsyning (brokoblet med klemme X20/11)
13 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik og sensorer
14 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik og sensorer
15 V2124 Indgang 24 V-strgmforsyning til aktuatorer (digitale udgange)
16 V2I24 Udgang 24 V-strgmforsyning til aktuatorer (digitale udgange) brokoblet med
klemme X20/15
17 GND2 - 0V24V-referencepotential til aktuatorer
18 GND2 - 0V24V-referencepotential til aktuatorer

Kompakt handbog — DeviceNet/CANopen-interfaces, -feltfordelere
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Elektrisk installation
Tilslutning med DeviceNet

Tilslutningsmodul MFZ36, MFZ37, MFZ38 med feltbusinterface MFD21/ MQD21, MFD22 / MQD22 og
en feelles DC 24 V-spaendingskreds:

[l ) L3 L3
||E| I I L2 L2
" MFz3e L1 L1
PE-—-— - — - — - - |————— - — - — - PE
—J | 1
I O X1 [1]2]3]4a]5]6]7]8]<4mm?(AWG10)
w - - &N (3] ™ W
MFZ37 1 |..| o = <4 J aJ 4Jd Jd o
5 5 mggp 0 &t taa 4
=] L
EZ 19] 20| 21] 22] 23] 24| 25[ 26[ 27| 28] 29| 30| 31| 32 33[ 34] 35] 36
—— 1 %
I |:| L 1255 mm? (AWGI2)} X20
[ [ [ | (l) s s | L |
Ww— W
MFZ38 1[2[3[4[5[6[7[8[9[10[11]12]13][14[15[16[17[18
+ SEEEEEEE
|§ &I 00 R N B I g § G| O
L oo 24V 24V
MFD21 MFD22 GND GND
MQD21 MQD22
X11
1x24 VDC o | &) 1 | DRAIN
{ ) 2 | V+
$0er) X A"
4 [CAN_H
5 | CAN_L
1411289611

|I| = potentialniveau 0 1 = potentialniveau 1 — = potentialniveau 2

[11 Placering af klemme 19 — 36 som beskrevet i kapitlet "Tilslutning af ind-/udgange (I/O) til feltbusinterface MF.. /
MQ.." (— side 44).

Klemmeplacering

Nr. Navn Retning Funktion
X20 1 V- Indgang DeviceNet-referencepotential 0V24
2 CAN_L Ind-/udgang CAN_L-dataledning
3 DRAIN . Indgang Potentialudligning
4 CAN_H Ind-/udgang CAN_H-dataledning
5 V+ Indgang DeviceNet stremforsyning 24 V
6-10 - [ - reserveret
1" 24V Indgang 24 V-strgmforsyning til modulelektronik og sensorer
12 24V Udgang 24 V-strgmforsyning (brokoblet med klemme X20/11)
13 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik og sensorer
14 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik og sensorer
15 V2124 Indgang 24 V-strgmforsyning til aktuatorer (digitale udgange)
16 V2I24 Udgang 24 V-strgmforsyning til aktuatorer (digitale udgange) brokoblet med
klemme X20/15
17 GND2 - 0V24V-referencepotential til aktuatorer
18 GND2 - 0V24V-referencepotential til aktuatorer
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Elektrisk installation
Tilslutning med DeviceNet

Tilslutningsmodul MFZ36, MFZ37, MFZ38 med feltbusinterface MFD32 / MQD32

o L3 L3
—— L2 L2
|
MFZ36 PE-—-—-—-—- — —_—_——————— - PE
— : !
Hl—;m: x1 L1]2[3[af[5[6[7]8]<amm? (awG1o)
w - - N ™ ™ W
MFZ37 M1 e O3 33334
ol e | |- e e e
 —
I): |—>19[2o|21|22|23|24|25|26|27|28|29[30[31[32[33[34[35[36
I— 1
T T T T T T oo T T T T T 1 xo0
| D 1 sy (EWGT2) ] T 1
MFZ38 1[2[3[4[5][6][7][8[9[10[11][12[13[14]15[16][17[18
+ 21222 ¢¢¢¢
§ ©o| MFD32 ol ©
00| MQD32
24V 24V
GND GND
1x24V,,
X1
70 | 6 1 | DRAIN
2 | V+
150 ) X v
4 [CAN_H
5 [CAN_L
1411323019

0 = potentialniveau 0

1 = potentialniveau 1

[11 Placering af klemme 19 — 36 som beskrevet i kapitlet "Tilslutning af ind-/udgange (I/O) til feltbusinterface MF.. /

MQ.." (— side 44).

Klemmeplacering

Nr. Navn Retning Funktion
X20 1 V- Indgang DeviceNet-referencepotential 0V24
2 CAN_L Ind-/udgang CAN_L-dataledning
3 DRAIN Indgang Potentialudligning
4 CAN_H Ind-/udgang CAN_H-dataledning
5 V+ Indgang DeviceNet stremforsyning 24 V
6-10 | - - reserveret
1 24V Indgang 24 V-strgmforsyning til modulelektronik og sensorer
12 24V Udgang 24 V-strgmforsyning (brokoblet med klemme X20/11)
13 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik og sensorer
14 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik og sensorer
15- - - reserveret
18

Kompakt handbog — DeviceNet/CANopen-interfaces, -feltfordelere
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Elektrisk installation
Tilslutning med DeviceNet

5.3.5 Tilslutning med tilslutningsflange AGA. (ekstraudstyr)

Nedenstaende illustration viser tilslutningsflangen AGA.:

Kabelplacering af styrekabel X1

1411381771

Pin | Farve | Market Tilsluttet til feltfordelerklemme
1 BK L1 X1/2
2 GNYE PE X1/8
3 BK L2 X1/4
4 - SHIELD Ende isoleret
5 BK L3 X1/6
6 BK SAFETY MONITOR
7 BK SAFETY MONITOR Koreender elektrisk forbundet og isoleret
RETURN
BK SAFE +24 V DC X40/1 (safety power)
9 BK SAFEOV DC X40/2 (safety power)

Stikplacering stik X16

Pin | Farve | Market Tilsluttet til feltfordelerklemme
1 BN 24V DC X29/1

2 - - Ende isoleret

3 - - Ende isoleret

4 BK ovDC X29/2

Stikplacering stik X11

Pin | Farve | Market Tilsluttet til feltfordelerklemme
1 - SHIELD X20/3
2 RD V+ X20/5
3 BK V- X20/1
4 WH CAN_H X20/4
5 BU CAN_L X20/2
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Elektrisk installation

Tilslutning med DeviceNet

5.3.6 Tilslutning med tilslutningsflange AGB. (ekstraudstyr)

Nedenstaende illustration viser tilslutningsflangen AGB.:

Kabelplacering af styrekabel X2

1411415691

Pin | Farve | Market Tilsluttet til feltfordelerklemme
1 BK L1 X1/2
2 GNYE PE X1/8
3 BK L2 X1/4
4 - SHIELD Ende isoleret
5 BK L3 X1/6
6 BK SAFETY MONITOR
7 BK SAFETY MONITOR Koreender elektrisk forbundet og isoleret
RETURN
BK SAFE +24 V DC X40/1 (safety power)
BK SAFEO0V DC X40/2 (safety power)

Kabelplacering af styrekabel X15

Pin | Farve | Market Tilsluttet til feltfordelerklemme
1 - SHIELD X20/3

2 WH CAN_H X20/4

3 BU CANL X20/2

4 BK V+ X20/5

5 BK V- X20/1

6 BK 24 V INPUT PWR X29 X29/1

7 BK 0V INPUT PWR X29 X29/2

8 BK SPARE Ende isoleret

9 BK SPARE Ende isoleret

Kompakt handbog — DeviceNet/CANopen-interfaces, -feltfordelere
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5.4
5.4.1

Elektrisk installation
Tilslutning med CANopen

Tilslutning med CANopen
Muligheder for tilslutning med CANopen

De forskellige feltbusinterfaces MFO tilsluttes via T-stik. Hvis forbindelsen til et feltbus-

interface afbrydes, pavirker det ikke de andre enheder, og bussen kan fortsat veere
aktiv.

[ ]

(1]

|- I
& —

@ SEW [

= SEW [

1411463179
[1] Bus-afslutningsmodstand 120 Q
[2] T-hanstik
BEMARK

° Forskrifterne for ledningsmontering iht. CANopen-specifikation DR(P) 303 skal over-

1 holdes!
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Elektrisk installation
Tilslutning med CANopen

5.4.2 Tilslutning af tilslutningsmodul MFZ31 med MFO.. til MOVIMOT®

CAN_H

= MFZ31 (CANopen) X20 [3] MOVIMOT®
2 19| 20| 21| 22| 23| 24| 25| 26| 27| 28| 29| 30| 31| 32| 33| 34| 35 36]
MFZ31
0 1 £ £
! 12345678910 11]12]13]14]15]16]17] 18|= = 43_558%55&,5
= > > Q0 o > + & [a) 8\ = o
I 35 & 3 25
Ig_llzoo 2 R s s B e R E— — NI ] ..
clooo @g. """ 1T [ %
MFO... [11 ]
X11 -
1 [CAN_SHLD 24V,
e % 2 [CAN_V+
X1\ s 3 [CAN_GND
1 2
4
5

0 = potentialniveau 0

CAN_L

1 = potentialniveau 1

[1] Ved separat montering af MFZ31/MOVIMOT®:
Leeg afskaermningen til RS-485-kablet over EMC-kabelsamlingen i metal ved MFZ og MOVIMOT®-huset
[2] Sarg for potentialudligning mellem alle busenheder
[31] Placering af klemme 19 — 36 som beskrevet i kapitlet "Tilslutning af ind-/udgange (1/O) til feltbusinterface MF.. /
MQ.." (— side 44).

1411498891

Klemmeplacering

Nr. Navn Retning Funktion
X20 1 CAN_GND | Indgang CANopen-referencepotential 0V24
2 CAN_L Ind-/udgang CAN_L-dataledning
3 CAN_SHLD | Indgang Potentialudligning
4 CAN_H Ind-/udgang CAN_H-dataledning
5 CAN_V+ Indgang CANopen-stremforsyning 24 V
6 - - reserveret
7 - - reserveret
8 - - reserveret
9 - - reserveret
10 - - reserveret
1" 24V Indgang 24 V-strgmforsyning til modulelektronik og sensorer
12 24V Udgang 24 V-strgmforsyning (brokoblet med X20/11)
13 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik og sensorer
14 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik og sensorer
15 24V Udgang 24 V-strgmforsyning til MOVIMOT® (brokoblet med X20/11)
16 RS+ Udgang Kommunikationsforbindelse til MOVIMOT®-klemme RS+
17 RS- Udgang Kommunikationsforbindelse til MOVIMOT®-klemme RS-
18 GND 0V24-referencepotential til MOVIMOT® (brokoblet med X20/13)

Kompakt handbog — DeviceNet/CANopen-interfaces, -feltfordelere
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Elektrisk installation
Tilslutning med CANopen

5.4.3 Tilslutning af feltfordelere MFZ33 med MFO..
Tilslutningsmodul MFZ33 med feltbusinterface MFO21, MFO22 og 2 separate DC 24 V-spaendingskredse

|I| = potentialniveau 0

MFO

MFO22

L3
L2

L1

PE-——-——~-—

21

1
x1/8]7]l6]ls5]a]3]2]1]<amm (awG10)

W ~ - o o o W
n.—l—l—lﬁ—l—ln-

<2.5 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)

I

[ x20[ [ [ | II1IX21

1|2|3|4|5|06|7|8|9|10

1[2[3[4]5]6[7]8

24V
24V
GND
GND
V2I24
V2i24
GND2
GND2

24V1

GND1
24V2

4@
5@

X11

1 | CAN_SHLD
2 | CAN_V+

3 | CAN_GND
4
5

X11

CAN_H
CAN_L

1 = potentialniveau 1

— = potentialniveau 2

GND2

1411535115

Klemmeplacering
Nr. Navn Retning Funktion
X20 1 CAN_GND | Indgang CANopen-referencepotential 0V24
2 CAN_L Ind-/udgang CAN_L-dataledning
3 CAN_SHLD | Indgang Potentialudligning
4 CAN_H Ind-/udgang CAN_H-dataledning
5 CAN_V+ Indgang CANopen-strgmforsyning 24 V
6-10 | - - reserveret
X21 1 24V Indgang 24 V-strgmforsyning til Modulelektronik, Sensoren + MOVIMOTé
2 24V Udgang 24 V-strgmforsyning (brokoblet med klemme X21/1)
3 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik, sensorer + MOVIMOT®
4 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik, sensorer + MOVIMOT®
5 V2124 Indgang 24 V-strgmforsyning til aktuatorer (digitale udgange)
6 V2I24 Udgang 24 V-strgmforsyning til aktuatorer (digitale udgange) brokoblet med
klemme X21/5
7 GND2 - 0V24V-referencepotential til aktuatorer
8 GND2 - 0V24V-referencepotential til aktuatorer
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Elektrisk installation
Tilslutning med CANopen

Tilslutningsmodul MFZ33 med feltbusinterface MFO21, MFO22 og en feelles DC 24 V-spaendingskreds

|I| = potentialniveau 0

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE - — - — - — —— - —, —_—————— —— - — - PE
| |
xi|[s[7]e6][5]a[3]2]1]<4mm?@awG10)
W ~ ~ &0 &N o o W
MFO21 A Jd Jd Jd Jd 4d 4Jd o
<2.5mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10) %)
MFO22 [ [ [ 1 )820 [ T T 1 [ L [ x21
1[2]3[4]5]6]7[8]9]10[1][2][3]4][5[6][7][8
SBEEBEEE
ql | Gl 6 g g gl 5
24V 24V
GND GND
X1
1 [CAN_SHLD
4.5. 2 [CAN_V+
; X11 3 [CAN_GND
4 [ CAN_H
5 [CAN_L
1411572107

1 = potentialniveau 1

— = potentialniveau 2

Klemmeplacering

Kompakt handbog — DeviceNet/CANopen-interfaces, -feltfordelere

Nr. Navn Retning Funktion
X20 1 CAN_GND | Indgang CANopen-referencepotential 0V24
2 CAN_L Ind-/udgang CAN_L-dataledning
3 CAN_SHLD | Indgang Potentialudligning
4 CAN_H Ind-/udgang CAN_H-dataledning
5 CAN_V+ Indgang CANopen-strgmforsyning 24 V
6-10 | - - reserveret
X21 1 24V Indgang 24 V-strgmforsyning til Modulelektronik, Sensoren + MOVIMOTé
2 24V Udgang 24 V-strgmforsyning (brokoblet med klemme X21/1)
3 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik, sensorer + MOVIMOT®
4 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik, sensorer + MOVIMOT®
5 V2124 Indgang 24 V-strgmforsyning til aktuatorer (digitale udgange)
6 V2I24 Udgang 24 V-strgmforsyning til aktuatorer (digitale udgange) brokoblet med
klemme X21/5
7 GND2 - 0V24V-referencepotential til aktuatorer
8 GND2 - 0V24V-referencepotential til aktuatorer
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Elektrisk installation
Tilslutning med CANopen

Tilslutningsmodul MFZ33 med feltbusinterface MFO32

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — - — - — — - —_—_——— - — - — - — = PE
|
xi[8] 7] 6] 5] a[3]2]1]<amm? (AWG10)
e o3y 999¢8
MFO32 < 2.5 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
IIII>;201IIIIIIX'?’1III
1[2[3J4]5]6]7[8]9J10[1]2[3[4]5[6][7]8
SBEEEEEE
(a\] [a\} 0] 0]
1x24V,,
24V 24V
GND GND
X11
1 [CAN_SHLD
4.5. 8 1 2 [CAN V+
1 2 3 |CAN_GND
4| CAN_H
5 | CAN_L
1411609867

0 = potentialniveau 0

1 = potentialniveau 1

Klemmeplacering
Nr. Navn Retning Funktion
X20 1 CAN_GND | Indgang CANopen-referencepotential 0V24
2 CAN_L Ind-/udgang CAN_L-dataledning
3 CAN_SHLD | Indgang Potentialudligning
4 CAN_H Ind-/udgang CAN_H-dataledning
5 CAN_V+ Indgang CANopen-stremforsyning 24 V
6-10 - - reserveret
X21 1 24V Indgang 24 V-strgmforsyning til modulelektronik, sensorer og MOVIMOTé
2 24V Udgang 24 V-strgmforsyning (brokoblet med klemme X21/1)
3 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik, sensorer og MOVIMOT®
4 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik, sensorer og MOVIMOT®
5-8 - - reserveret
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Elektrisk installation
Tilslutning med CANopen

5.4.4 Tilslutning af feltfordelere MFZ36, MFZ37, MFZ38 med MFO

Tilslutningsmodul MFZ36, MFZ37, MFZ38 med feltbusinterface MFO21, MFO22 og 2 separate
DC 24 V-speendingskredse

= L3 L3

—F— L2 Lo

=] ¥

" MFz3e PE-—-— - — - —- - ——— - PE
H:T x1 [1]2]3]a]5][6]7]8]<4mm?nawcio)

g a oS3y 33y
MFZ37 | ——————————————————————————————————

19] 20| 21] 22| 23] 24| 25] 26] 27] 28] 29 30| 31| 32] 33] 34] 35| 36
1
[

m T ] [I i Ils 25 mrl’nz (AWGI12)I I X20
——————— 1|2|3|4|5|g|7|8]9|1011|121|13|14W

El

MFZz38
+ S
B R B IR BN N I G
||_§ |Z°° 24V1 24V1
= — GND1 GND1
MFO21 MFO022 24v2 24v2
GND2 GND2
2x24V,,
X1
1 [ CAN_SHLD
4‘5. *Y 11 2 [CAN_V+
] o 3 | CAN_GND
4 CAN_H
5 [ CAN_L

0 = potentialniveau 0 1 = potentialniveau 1 n = potentialniveau 2

[11 Placering af klemme 19 — 36 som beskrevet i kapitlet "Tilslutning af ind-/udgange (I/O) til feltbusinterface MF.. /
MQ.." (— side 44).

Klemmeplacering

Nr. Navn Retning Funktion
X20 1 CAN_GND | Indgang CANopen-referencepotential 0V24
2 CAN_L Ind-/udgang CAN_L-dataledning
3 CAN_SHLD | Indgang Potentialudligning
4 CAN_H Ind-/udgang CAN_H-dataledning
5 CAN_V+ Indgang CANopen-stramforsyning 24 V
6-10 | - - reserveret
1" 24V Indgang 24 V-strgmforsyning til modulelektronik og sensorer
12 24V Udgang 24 V-strgmforsyning (brokoblet med klemme X20/11)
13 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik og sensorer
14 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik og sensorer
15 V2124 Indgang 24 V-strgmforsyning til aktuatorer (digitale udgange)
16 V2124 Udgang 24 V-spaendingsforsyning til aktuatorer (digitale udgange) brokoblet med
klemme X20/15
17 GND2 - 0V24V-referencepotential til aktuatorer
18 GND2 - 0V24V-referencepotential til aktuatorer
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Elektrisk installation
Tilslutning med CANopen

Tilslutningsmodul MFZ36, MFZ37, MFZ38 med feltbusinterface MFO21, MFO22 og en feelles
DC 24 V-speendingskreds:

=

MFZ36

EI|:I
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w— W
MFZ38
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1x24V,,

0 = potentialniveau 0
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1 [ CAN_SHLD
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5 [CAN_L
1411739147

1 = potentialniveau 1 n = potentialniveau 2

[11 Placering af klemme 19 — 36 som beskrevet i kapitlet "Tilslutning af ind-/udgange (I/O) til feltbusinterface MF.. /

MQ.." (— side 44).

Klemmeplacering
Nr. Navn

Retning

Funktion

X20 1 CAN_GND | Indgang

CANopen-referencepotential 0V24

2 CAN_L

Ind-/udgang

CAN_L-dataledning

3 CAN_SHLD | Indgang

Potentialudligning

4 CAN_H Ind-/udgang CAN_H-dataledning

5 CAN_V+ Indgang CANopen-stramforsyning 24 V

6-10 | - - reserveret

1" 24V Indgang 24 V-strgmforsyning til modulelektronik og sensorer

12 24V Udgang 24 V-strgmforsyning (brokoblet med klemme X20/11)

13 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik og sensorer

14 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik og sensorer

15 V2124 Indgang 24 V-strgmforsyning til aktuatorer (digitale udgange)

16 V2124 Udgang 24 V-spaendingsforsyning til aktuatorer (digitale udgange) brokoblet med
klemme X20/15

17 GND2 - 0V24V-referencepotential til aktuatorer

18 GND2 - 0V24V-referencepotential til aktuatorer
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Elektrisk installation
Tilslutning med CANopen

Tilslutningsmodul MFZ36, MFZ37, MFZ38 med feltbusinterface MFO32

L bl L3 L3
=] - 2
" MFz3e H L1
PE- — - — - — - — - -ttt 11 1@ ~-——-=-==-—=- PE
[ ! -
HI @ m— xil1]2[3]a]5][6]7]8]<amm?(@awag1o)
Ww ~ ~ &N o o ™ w
MFZ37 1 a -4 4 J O d 4Jd g
T O O P
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l l (l) [ ==r— —| | l1 [ [ |
MFZ38 1]2]3[4]5]6]7[8]9]10[11]12[13]14]15]16[17[ 18
+ > > al a [ B B B ]
N % (Z_rj g ¢ ¢ 9
ooo
boo| MFO32 24V 24V
GND GND
1x24V,,
X11
1 [CAN_SHLD
4.5. X11 2 [CAN_V+
1 3 |CAN_GND
4[CAN_H
5| CAN_L
1411868811

0 = potentialniveau 0

1 = potentialniveau 1

[11 Placering af klemme 19 — 36 som beskrevet i kapitlet "Tilslutning af ind-/udgange (I/O) til feltbusinterface MF.. /
MQ.." (— side 44).

Klemmeplacering

Nr. Navn Retning Funktion
X20 1 CAN_GND | Indgang CANopen-referencepotential 0V24
2 CAN_L Ind-/udgang CAN_L-dataledning
3 CAN_SHLD | Indgang Potentialudligning
4 CAN_H Ind-/udgang CAN_H-dataledning
5 CAN_V+ Indgang CANopen-streamforsyning 24 V
6-10 - - reserveret
1" 24V Indgang 24 V-stremforsyning til modulelektronik og sensorer
12 24V Udgang 24 V-strgmforsyning (brokoblet med klemme X20/11)
13 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik og sensorer
14 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik og sensorer
15- - - reserveret
18

Kompakt handbog — DeviceNet/CANopen-interfaces, -feltfordelere

43



Elektrisk installation
Tilslutning af ind-/udgange (I/0) til feltbusinterface MF.. / MQ..

5.5 Tilslutning af ind-/udgange (I/0) til feltbusinterface MF.. / MQ..

Tilslutning af feltbusinterfaces sker via klemmer eller M12-stik.

5.5.1 Tilslutning af feltbusinterfaces via klemmer
Feltbusinterfaces med 4 digitale indgange og 2 digitale udgange:

MFZ.1
mgg kombineret med EE% mgg;
MFZ.8 ’
[aY) [aV) [aY)
X20 19|2o|21[22|23|24|25|26|27|28|29|30 31 (3233|3435 36\
! [ ]
% N
~ | | L
[1]1 kun MFI23: reserveret, alle andre MF..-moduler: V2124 1141534475
1 = potentialniveau 1
d = potentialniveau 2
Nr. Navn Retning Funktion
X20 19 DIO Indgang Koblingssignal fra sensor 1M
20 GND - 0V24-referencepotential til sensor 1
21 V024 Udgang 24 V-strgmforsyning til sensor 1M
22 DI1 Indgang Koblingssignal fra sensor 2
23 GND - 0V24-referencepotential til sensor 2
24 V024 Udgang 24 V-strgmforsyning til sensor 2
25 DI2 Indgang Koblingssignal fra sensor 3
26 GND - 0V24-referencepotential til sensor 3
27 V024 Udgang 24 V-strgmforsyning til sensor 3
28 DI3 Indgang Koblingssignal fra sensor 4
29 GND - 0V24-referencepotential til sensor 4
30 V024 Udgang 24 V-strgmforsyning til sensor 4
31 DOO0 Udgang Koblingssignal fra aktuator 1
32 GND2 - 0V24-referencepotential til aktuator 1
33 DO1 Udgang Koblingssignal fra aktuator 2
34 GND2 - 0V24-referencepotential til aktuator 2
24 V-strgmforsyning til aktuatorer
5 Vi gng  mved My esenveret kunved WeZe,
eller 16
36 GND2 - 0V24-referencepotential til aktuatorer
kun ved MFZ.6, MFZ.7 og MFZ.8: brokoblet med
klemme 17 eller 18

1) Anvendes i forbindelse med feltfordeler MFZ26J og MFZ28J til servicekontakt-tiilbagemeldingssignal
(sluttekontakt). Analyse kan foretages via styringen.
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Tilslutning af ind-/udgange (I/O) til feltbusinterface MF.. / MQ..

Feltbusinterfaces med 6 digitale indgange:

MFZ.1
m:gg kombineret med MEgg MQ.32
MFZ.8
X20 19|2o|21 22|23|24 25 26|27|28|29|30|31|32|33|34|35|36
1
| I I )
)/uf— =T T
\\ | | | L—
1141764875
1 = potentialniveau 1
Nr. Navn Retning Funktion
X20 19 DIO . Indgang Koblingssignal fra sensor 1
20 | GND - 0V24-referencepotential til sensor 1
21 V024 Udgang 24 V-strgmforsyning til sensor 1
22 DN . Indgang Koblingssignal fra sensor 2
23 | GND - 0V24-referencepotential til sensor 2
24 V024 Udgang 24 V-strgmforsyning til sensor 2
25 | DI2 Indgang Koblingssignal fra sensor 3
26 | GND - 0V24-referencepotential til sensor 3
27 V024 . Udgang 24 V-strgmforsyning til sensor 3
28 DI3 Indgang Koblingssignal fra sensor 4
29 | GND - 0V24-referencepotential til sensor 4
30 V024 . Udgang 24 V-strgmforsyning til sensor 4
31 Dl4 Indgang Koblingssignal fra sensor 5
32 | GND - 0V24-referencepotential til sensor 5
33 DI5 Indgang Koblingssignal fra sensor 6
34 | GND - 0V24-referencepotential til sensor 6
35 res. - reserveret
36 | GND - 0V24-referencepotential til sensorer

1) Anvendes i forbindelse med feltfordeler MFZ26J og MFZ28J til servicekontakt-tilbagemeldingssignal
(sluttekontakt). Analyse kan foretages via styringen.
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5.5.2 Tilslutning af feltbusinterfaces via M12-stik

Feltbusinterfaces MF.22,

MQ.22, MF.23 med 4 digitale indgange og 2 digitale udgange:

Slut enten sensorer/aktuatorer via M12-stik eller klemmer

Ved brug af udgange: Slut 24 V til V2124 / GND2

Slut sensorer/aktuatorer med to kanaler til DIO, DI2 og DOO. DI1, DI3 og DO1 kan i
sa fald ikke anvendes til andre formal

V24 V24
(_ ) D DI1 ( T ) D D

N—

APL Api " —
@ 9.
o | o |

GND GND GND2
® ®

DO1

GND DI3 GND

(]

Feltbusinterface MF.22H:

[ ]
o [ ]
I )
DI1JA\\£'7‘ Jﬁ\éﬁ !iJ’Z‘NDZ

i forbindelse med MFZ26J + MFZ28J ma DIO ikke anvendes 1141778443

Slut enten sensorer/aktuatorer via M12-stik eller klemmer
Ved brug af udgange: Slut 24 V til V2124 / GND2
Folgende sensorer/aktuatorer kan tilsluttes:

— 4 sensorer med en kanal og 2 aktuatorer med en kanal eller 4 sensorer med to
kanaler og 2 aktuatorer med to kanaler.

— Ved anvendelse af sensorer/aktuatorer med to kanaler er den anden kanal ikke
tilsluttet.

24V 24V

(v024) (V024)

DI0 —=3

(1

(1]
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i forbindelse med MFZ26J + MFZ28J ma DIO ikke anvendes 1141792779
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Tilslutning af ind-/udgange (I/O) til feltbusinterface MF.. / MQ..

Feltbusinterfaces MF.32, MQ.32, MF.33 med 6 digitale indgange:

Tilslut enten sensorer via M12-stik eller klemmer

Slut sensorer med to kanaler til DIO, DI2 og DI4. DI1, DI3 og DI5 kan i sa fald ikke
anvendes til andre formal.

Vo24 Vo2u Vo24
(_ ) o (V024) o) (V024) o)
t ( /‘\‘Sm 1 ( /‘\‘\) DI3 ? 4(‘\46[“5
DI0 —=3 DI2 —=g Dl4
[l Z‘ND Z‘ND QND
[ ] [ [
[ [ [ ]
G m B8 @ i @
DI \‘JQ/QND DI3 J@ﬂGND DI5 J/%Q/QND |

(1]

i forbindelse med MFZ26J + MFZ28J ma DIO ikke anvendes 1141961739

Feltbusinterface MF.32H:

Tilslut enten sensorer via M12-stik eller klemmer
Folgende sensorer kan tilsluttes:

— 6 sensorer med en kanal eller 6 sensorer med to kanaler.
— Ved anvendelse af sensorer med to kanaler er den anden kanal ikke tilsluttet.

24V

24V 24V
(V024) (V024) v024
DIO il DI2 »
L
2 \/GND GND %ND
o ([ ([
() o o
24V 24V 24V
(V024 @ (V024) K@ 2y m
DI1 JQ/ DI3 D GND  DIS J/\JQ/?ND

(1]

i forbindelse med MFZ26J + MFZ28J ma DIO ikke anvendes 1142016651

Ubenyttede tilslutninger skal forsynes med M12-muffer for at garantere kapslings-
klassen IP65!
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Tilslutning med hybridkabel

5.6 Tilslutning med hybridkabel
5.6.1 Hybridkabel mellem feltfordeler MFZ.3. eller MFZ.6. og MOVIMOT® (varenummer 0 186 725 3)
@
MFZ.3 MFZ.6
1146765835
Klemmeplacering
MOVIMOT®-klemme Korefarve/betegnelse hybridkabel
L1 sort/L1
L2 sort/L2
L3 sort/L3
24V rgd/24V
1 hvid/0V
RS+ orange/RS+
RS- gren/RS-
PE-klemme gren-gul + skeermende
Vaer opmaerksom
pa frigivelsen af
omdrejnings-
retningen.
BEMARK
® Kontrollér, om den gnskede rotationsretning er frikoblet. Der findes yderligere oplys-
1 ninger herom i kapitlet "Idrifttagning..." i driftsvejledningen "MOVIMOT® MM..D ...".
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Tilslutning af pc

5.6.2 Hybridkabel mellem feltfordeler MFZ.7. eller MFZ.8. og trefasemotorer (varenummer 0 186 742 3)

RS ORSIISSISSSSISR K

R X ¥

L 0’0’0“'o“‘0‘0‘0’0‘0‘0‘0‘0‘0‘0}0{0}0}:{0}:{0}~
XXRRLS

Yo%

&3
- ".:'oozo’ Q
R Ix 7t TSR
TTIRRRLLS
QR RRXX LKL
RS

2%
2
K\

MFZ.8 MFZ.7
1147265675

Kablets udvendige afskaermning skal seettes pa via en EMC-kabelsamling i metal ved
motorklemkassens hus.

Klemmeplacering

Motorklemme Korefarve/betegnelse hybridkabel

u1 sort/U1

V1 sort/V1

w1 sort/W1

4a rgd/13

3a hvid/14

5a bla/15

1a sort/1

2a sort/2

PE-klemme gren-gul + skaermende (indvendig afskaermning)

5.7  Tilslutning af pc
Diagnoseinterfacet kan forbindes med en almindelig pc med falgende ekstraudstyr:
« USB11A med USB-interface, varenummer 0 824 831 1 eller
« UWS21B med serielt interface RS-232, varenummer 1 820 456 2

USB11A
= == USB RJ10
= [ = o ()
PC +
MOVITOOLS

Uws21B

RS-232 "—!E
1195112331
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(t@ Vigtige anvisninger vedrgrende idrifttagningen

Vigtige anvisninger vedrgrende idrifttagningen

BEMARK

De fglgende kapitler beskriver idrifttagningsforlabet for MOVIMOT® MM..D og Ci
Easy-tilstand. Du finder oplysninger om idrifttagning af MOVIMOT® MM..D i Expert-
tilstand i driftsvejledningen "MOVIMOT® MM..D".

Far MOVIMOT®-omformeren afmonteres/monteres, skal strgmtilfarslen afbrydes. Der
kan stadig veere farlige spaendinger i op til 1 minut efter stremafbrydelsen.

Fare for dgdelige og alvorlige kvaestelser som fglge af elektrisk stad.

» Sluk for stremmen til MOVIMOT®—frekvensomformeren, og serg for at sikre den, sa
stremmen ikke kan slas til ved et uheld.
* Vent derefter mindst 1 minut.

Overfladen pa MOVIMOT®-frekvensomformeren og det eksterne ekstraudstyr, f.eks.
bremsemodstand (iseer kelelegemerne), kan veere meget varme under driften.

Fare for forbraendinger.
«  Rer farst ved MOVIMOT® og det eksterne ekstraudstyr, nar de er kalet godt af.

ANVISNINGER

+ Det anbefales at afbryde DC 24 V-strgmforsyningen, inden husets daeksel
(MFD/MQD/MFO) afmonteres/monteres!

» Busforbindelse til DeviceNet er sikret permanent ved hjeelp af den tilslutningsteknik,
der er beskrevet i kapitlet "Tilslutningsteknik med DeviceNet", sa DeviceNet ogsa
kan anvendes, nar forbindelsen til feltbusinterfacet er afbrudt.

» Busforbindelse til CANopen er sikret permanent ved hjaelp af den tilslutningsteknik,
der er beskrevet i kapitlet "Tilslutningsteknik med CANopen", s& CANopen-netveer-
ket ogséa kan anvendes, nar forbindelsen til feltbusinterfacet er afbrudt.

» Overhold desuden anvisningerne i kapitlet "Supplerende idrifttagningsanvisninger
for feltfordelere" i den udferlige handbog.

ANVISNINGER

» For idrifttagning skal beskyttelsen mod maling fjernes fra status-LED'en.

+ Faridrifttagning skal folien, der beskytter typeskiltene mod maling, fiernes.

+ Kontrollér, om alle sikkerhedsafskaermninger er installeret korrekt.

» For netstik K11 skal der overholdes en minimumfrakoblingstid pa 2 sekunder.
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7 Idrifttagning med DeviceNet (MFD + MQD)
7.1 Idrifttagningsforlgb

1. Bemeerk! Sikkerhedsanvisningerne og advarslerne i kapitlet "Vigtige anvisninger
vedrgrende idrifttagningen” (— side 50) skal altid overholdes ved arbejde pa feltbus-
interfacet eller feltfordeleren.

2. Kontrollér, at MOVIMOT®-frekvensomformeren og DeviceNet-interfacet (MFZ31,
MFZ33, MFZ36, MFZ37 eller MFZ38) er korrekt tilsluttet.

3. Indstil DIP-switch S1/1 pa MOVIMOT®-frekvensomformeren (se den tilhgrende
MOVIMOT®-driftsvejledning) til "ON" (= adresse 1).

pilswnns

1158400267

4. Skru laseskruen over setpunktpotentiometer f1 pa MOVIMOT®-frekvensomformeren
af.

5. Indstil det maksimale omdrejningstal pa setpunktpotentiometer f1.

f[Hz] 100 %

012 3 456 7 8 9 10 [1]
1158517259

[1] Potentiometerindstilling

6. Skru laseskruen pa setpunktpotentiometeret i igen med teetning.

BEMARK
° » Kapslingsklassen, der er angivet i de tekniske data, geelder kun, hvis laseskruerne
pa setpunktpotentiometeret og diagnoseinterface X50 er korrekt monteret.
1 » Hvis laseskruen ikke er monteret eller er monteret forkert, kan der opsta skader pa
MOVIMOT®-omformeren.

7. Indstil minimumfrekvensen f,;, p& kontakt 2.

Funktion Indstilling

Kontaktstilling 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Minimumfrekvens fi, 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40
[Hz]
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@ |drifttagningsforlab

8. Hvis rampetiden ikke programmeres via feltbussen (2 PD), skal rampetiden indstilles
pa MOVIMOT®-omformerens kontakt t1. Rampetiderne indstilles i setpunktspring pa

50 Hz.

Funktion Indstilling

Kontaktstilling 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Rampetid t1 [sek.] 01 02 03 05 07 1 2 3 5 7 10

9. Kontrollér pa MOVIMOT®, om den gnskede omdrejningsretning er frigivet:

Betydning

» Begge omdrejningsretninger er frigivet

Klemme R Klemme L
Aktiveret Aktiveret

=l |ICC

o ol
Aktiveret Ikke aktiveret

» Kun omdrejningsretning hgjrerotation er frigivet
» Setpunkt-programmeringer for venstrerotation

farer til stop af motoren
¢lc P
N o)l
Ikke aktiveret Aktiveret * kun omdrejningsretning venstrerotation er frigivet
+ Setpunkt-programmeringer for hgjrerotation med-
farer, at motoren stopper
clc
N o1

Ikke aktiveret

Ikke aktiveret

24V

Ci¢

ol

* Enheden er speerret, eller motoren standses

10.Indstil DeviceNet-adressen pa MFD- /MQD-interfacet.

11.Tilslut DeviceNet-kablerne.

Derefter gennemfores LED-test. Efter testen skal Mod/Net-LED'en blinke grent, og
SYS-F-LED'en skal slukkes. Pa MQD-interfacet slukker SYS-F-LED kun, néar et IPOS-
program kerer (leveringstilstand).
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7.2 DeviceNet-adresse (MAC-ID), indstilling af baudrate

Baudraten indstilles med DIP-switch S1/1 og S1/2. DeviceNet-adressen (MAC-ID) ind-
stilles med DIP-switch S1/3 til S1/8. Nedenstaende illustration viser et eksempel pa ind-
stillingen af adresse og baudrate:

S1
[1] Adresse (MAC-ID) (indstillet: adresse 9)

- Fabriksindstilling: adresse 63
5 =
‘°° 2x0 =0 Gyldige adresser: 0 til 63
W 24x0 =0
3 - [2] Baudrate
W e 2Bx1 =8 Fabriksindstilling: 500 kBaud
W 2x0 =0 p [
W~ 2'x0 =0
W~ 20x1 =1
9
‘ N21x1 =2
S~ 2x0=0 > 2
2
1419836939

7.21 Bestemmelse af DIP-switchens position for vilkarlige adresser

Nedenstaende skema viser pa eksemplet for adresse 9, hvordan DIP-switchens posi-
tion bestemmes og indstilles til forskellige busadresser:

7.2.2

Beregning Rest DIP-switch-position Valens
9/2=4 1 DIP S1/3 = ON 1
4/2=2 0 DIP S1/4 = OFF 2
2/2=1 0 DIP S1/5 = OFF 4
12=0 1 DIP S1/6 = ON 8
0/2=0 0 DIP S1/7 = OFF 16
0/2=0 0 DIP S1/8 = OFF 32

Indstilling af baudrate

Nedenstdende skema viser, hvordan baudraten kan indstilles via DIP-switch S1/1 og

S1/2:
Baudrate Veaerdi DIP S1/1 DIP S1/2
125 kBaud 0 OFF OFF
250 kBaud 1 ON OFF
500 kBaud 2 OFF ON
(reserveret) 3 ON ON
ANVISNINGER

Hvis den indtastede baudrate er forkert (PIO-LED'en blinker rgdt), bliver enheden i ini-
tialiseringstilstanden, indtil den indstillede DIP-switch-konfiguration er korrekt (kun med

MQD).
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Indstil procesdatalaengde og I/O enable (kun med MFD)

C 29,
©

7.3 Indstil procesdataleengde og I/O enable (kun med MFD)

Procesdatalaengden indstilles med DIP-switch S2/1 og S2/2. I/O frigives med DIP-
switch S2/3.

S2
[1] Reserveret (position OFF)

[2] I/O enable
Fabriksindstilling: Enable
[3] Procesdataleengde
1] Fabriksindstilling: 3 PD

ij

W 1 = Enable—[2]

o 21x1 =2
— =
@ - X1 =1

=3
1420646539
Nedenstdende skema viser, hvordan frigivelsen af I/O'erne kan indstilles via DIP-switch
S2/3:
110 Veaerdi DIP S2/3
Speerret 0 OFF
Frigivet 1 ON

Nedenstdende skema viser, hvordan procesdataleengden kan indstilles via DIP-switch
S2/1 og S2/2:

Procesdataleengde | Veerdi DIP S2/1 DIP S2/2
0PD 0 OFF OFF
1PD 1 ON OFF
2PD 2 OFF ON
3PD 3 ON ON
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7.4 Indstilling af procesdatalaengden (kun med MQD)
Procesdatalaengden indstilles med DIP-switch S2/1 til S2/4.

S2
[1] Reserveret (position OFF)

Qj [2] Procesdataleengde
Qjoo Fabriksindstilling: 4 PD
N~
(11

‘<r PD3 23x 0= 0
W oPp2 22x1= 4
M~rot 2'x0= 0 (¥
) B-roo 2°x0= 0
4
1420701707

Nedenstdende skema viser, hvordan procesdatalzengden kan indstilles via DIP-switch

S2/1 til S2/4:
Procesdataleengde DIP S2/4 DIP S2/3 DIP S2/2 DIP S2/1
PD3 PD2 PD1 PDO

reserveret OFF OFF OFF OFF

1 OFF OFF OFF ON

2 OFF OFF ON OFF

3 OFF OFF 'ON ON

4 OFF ON OFF OFF

5 OFF ON OFF ON

6 OFF ON ON OFF

7 OFF ON ON ON

8 ON OFF OFF OFF

9 ON OFF OFF ON

10 ON OFF ON OFF

reserveret Alle de gvrige kontaktpositioner

ANVISNINGER
P Hvis den indtastede procesdatalaengde er forkert (BIO-LED'en blinker rgdt), bliver
1 enheden i initialiseringstilstanden, indtil den indstillede DIP-switch-konfiguration er

korrekt.
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7 @
O,

7.5 DIP-switchenes funktioner (MFD)
7.5.1 Baudrate og adresse (MAC-ID)
Modulets baudrate og adresse (MAC-ID) kan indstilles via DIP-switch-blok S1.

S1

W 257

[1] Adresse (MAC-ID)
[2] Baudrate

‘LD 22 (1]
W 20
S

7.5.2 PD-konfiguration
Ved anvendelse af MFD indstilles PD-konfigurationen via DIP-switch-blok S2.

1423449227

S2

[11 I/O enable
[2] Procesdataleengde

1423670027

Det giver falgende PD-konfigurationer for de forskellige varianter af MFD.

56

Indstilling af | Under- Beskrivelse Proces- Proces-
DIP-switches @ stottede udgangs- indgangs-
MFD- datalaengde datalaengde
varianter i byte i byte
(output-size) (input-size)
2PD alle MFD- MOVIMOT®-styring via 2 procesdata 4 4
modeller
3 PD alle MFD- MOVIMOT®-styring via 3 procesdata 6 6
modeller
0PD +DI/DO  MFD21/22 Ir?g_en MOVIMOT®-styring, kun behandling af de 1 1
digitale ind- og udgange
MOVIMOT®-styring via 2 procesdataord og
2PD +DIDO | MFD21/22 behandling af ind- og udgangene 5 5
MOVIMOT®-styring via 3 procesdataord og
3PD +DIDO | MFD21/22 behandling af ind- og udgangene / 7
0PD + DI MFD32 _Ingen MOVIMOT®-styring, kun behandling af 0 1
indgangene
2PD + DI MFD32 MOVIM(_)T®-st_yring via 2 procesdataord og 4 5
behandling af indgangene
3PD + DI MFD32 MOVIM(_)T®-styring \_/ia 3_procesdataord og 6 7
behandling af de digitale indgange
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7.6 LED-indikatorens betydning (MFD)
DeviceNet-interfacet MFD har 5 LED'er til diagnose:
* LED Mod/Net (gren/rgd) til visning af modul- og netvaerksstatus

+ LED PIO (gren/red) til visning af procesdatakanalens tilstand

+ LED BIO (gren/red) til visning bitstrobe-procesdatakanalens tilstand

* LED BUS-F (rgd) til visning af bustilstanden
* LED SYS-F (r@d) til visning af systemfejl i MFD eller MOVIMOT®

©

o

SEVVINI©

7.6.1 Opstart

Nar enheden er blevet tilkoblet, udfares der en test af LED'erne. Til dette formal tilkobles

LED'erne i felgende raekkefalge:

C 29,

7

@7

1423712395

Tid Mod/Net- PIO-LED BIO-LED BUS-F-LED SYS-F-LED
LED
0 ms gron OFF OFF OFF OFF
250 ms rod OFF OFF OFF OFF
500 ms OFF gron OFF OFF OFF
750 ms OFF red OFF OFF OFF
1.000 ms OFF OFF gren OFF OFF
1.250 ms OFF OFF rod OFF OFF
1.500 ms OFF OFF OFF rod OFF
1.750 ms OFF OFF OFF OFF rod
2.000 ms OFF OFF OFF OFF OFF

Derefter kontrollerer enheden, om der allerede er tilsluttet enhed med samme adresse
(DUP-MAC-kontrol). Hvis der findes en anden enhed med samme adresse, slukkes
enheden automatisk, og LED'erne "Mod/Net", "PIO" og "BIO" lyser rgdt.
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7.6.2 Mod/Net-LED (gren/red)

Mod/Net-LED'ens (Modul/Network-Status-LED) funktion er defineret i DeviceNet-speci-
fikationen. | nedenstaende skema beskrives denne funktion:

Status LED Betydning Fejlafhjalpning
Ikke tilkoblet/ OFF » Enheden eri offline-tilstand | « Taend for forsyningsspaen-
offline + Enheden udfgrer DUP- dingen via DeviceNet-
MAC-kontrol stikket
* Enheden er slukket

Online og i ope- | Blinker |+ DUP-MAC-kontrollen + Enheden skal optages pa
rational mode grent lykkedes masterens scanliste, og
(driftstilstand) (med * Der er endnu ikke etableret kommunikationen i

1 sek. forbindelse til en master masteren skal startes

mellem-  « Manglende, forkert eller

rum) ikke komplet konfiguration
Online, Gron » Der er etableret online- -
operational forbindelse til en master
mode (drift- » Forbindelsen er aktiv
stilstand) (established state)
og tilsluttet
(connected)
Minor fault Blinker |+ Polled I/O og/eller bitstrobe | « Kontrollér DeviceNet-kablet
(mindre fejl) rodt I/O-forbindelsen er i » Kontrollér timeout-reakti-
eller (med timeout-tilstand onen; Hvis en reaktion er
connection 1 sek. » Der er opstaet en fejl forkert indstillet, skal der
timeout mel- i enheden eller i bus- foretages en reset, nar
(timeout i lemrum) systemet, som kan fejlen er blevet afhjulpet
forbindelsen) afhjeelpes
Critical fault Red + Der ersketen fejl, der ikke |« Kontrollér DeviceNet-kablet
(kritisk fejl) eller kan afhjaelpes + Kontrollér adressen (MAC-
critical link fai- *  BusOff ID) (har en anden enhed
lure (kritisk * DUP-MAC-kontrollen har allerede samme adresse?)
forbindelsesfejl) fundet en fejl

7.6.3 PIO-LED (gren/red)

PIO-LED'en kontrollerer polled 1/O-forbindelsen (procesdatakanal). | nedenstaende
skema beskrives denne funktion:

Status LED Betydning
DUP-MAC- Blinker |+ Enheden udfgrer DUP- * Hvis enheden ikke forlader
kontrol grent MAC-kontrollen denne tilstand efter ca.

(med 2 sek., er der ikke fundet

125 ms andre enheder.

mellem- * Der skal som minimum

rum) tilkobles endnu en

DeviceNet-enhed

Ikke tilkoblet/ OFF * Enheden eri offline-tilstand | « Denne forbindelsestype er
offline men ikke * Enheden er slukket ikke aktiveret
DUP-MAC-kon- * Forbindelsen skal tilkobles i
trol masteren
Online og i ope- Blinker |+« Enheden er online * Masteren genkendte den
rational mode grent *  DUP-MAC-kontrollen aktuelle enhed, men for-
(driftstilstand) (med lykkedes ventede en anden type

1 sek. + Der opbygges en PIO- enhed

mellem- forbindelse til masteren » Konfigurationen i masteren

rum) (configuring state) blev gentaget

* Manglende, forkert eller
ikke komplet konfiguration
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Status LED Betydning

Online, Grgn *  Online -

operational * Der blev etableret en PIO-

mode (drift- forbindelse (established

stilstand) state)

og tilsluttet

(connected)

Minor fault Blinker |+ Der er sketen fejl, derkan |« Kontrollér DeviceNet-kablet
(mindre fejl) rodt afhjeelpes + Kontrollér timeout-reakti-
eller connection | (med * Polled I/O -forbindelsen er i onen (P831), hvis en reak-
timeout 1 sek. timeout-tilstand tion er forkert indstillet, skal
(timeout i mellem- der foretages en reset, nar
forbindelsen) rum) fejlen er blevet afhjulpet
Critical fault Rad * Der ersket en fejl, derikke | » Kontrollér DeviceNet-kablet
(kritisk fejl) eller kan afhjeelpes + Kontrollér adressen (MAC-
critical link fai- *  BusOff ID) (har en anden enhed
lure (kritisk * DUP-MAC-kontrollen har allerede samme adresse?)
forbindelsesfejl) fundet en fejl

7.6.4 BIO-LED (gren/red)
BIO-LED'en kontrollerer bitstrobe 1/O-forbindelsen.

denne funktion:

| nedenstaende skema beskrives

Status LED Betydning Fejlafhjelpning

DUP-MAC- Blinkergrgnt » Enheden udfarer DUP- * Hvis enheden ikke forlader

kontrol (med MAC-kontrollen denne tilstand efter ca.
125 ms 2 sek., er der ikke fundet
mellemrum) andre enheder.

+ Der skal som minimum til-
kobles endnu en DeviceNet-
enhed.

Ikke tilkoblet/ OFF * Enheden eri offline-tilstand +  Denne forbindelsestype er
offline men » Enheden er slukket ikke aktiveret.
ikke DUP-MAC- + Forbindelsen skal tilkobles i
kontrol masteren.
Online og i Blinkergrgnt « Enheden er online * Masteren genkendte den
operational (med 1 sek. + DUP-MAC-kontrollen aktuelle enhed, men forven-
mode (drift- mellemrum) lykkedes tede en anden type enhed.
stilstand) » Der opbygges en BIO- » Konfigurationen i masteren

forbindelse til masteren blev gentaget

(Config. State)

* Manglende (forkert) eller

ikke komplet konfiguration
Online, Gron *  Online -
operational mode + Der blev etableret en BIO-
(driftstilstand) forbindelse (established
og tilsluttet state)
(connected)
Minor fault Blinker redt |» Der er sket en fejl, der kan |« Kontrollér DeviceNet-kablet
(mindre fejl) eller (med 1 sek. afhjeelpes » Kontrollér timeout-reakti-
connection mellemrum) |« Bitstrobe I/O-forbindelsen onen (P831), hvis en reak-
timeout (timeout i er i timeout-tilstand tion er forkert indstillet, skal
forbindelsen) der foretages en reset, nar

fejlen er blevet afhjulpet

Critical fault Rad » Der er sket en fejl, der ikke +  Kontrollér DeviceNet-kablet
(kritisk fejl) eller kan afhjeelpes * Kontrollér adressen (MAC-
critical link *  BusOff ID) (har en anden enhed

failure (kritisk
forbindelsesfejl)

*  DUP-MAC-kontrollen har

fundet en fejl

allerede samme adresse?)
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7.6.5 BUS-F-LED (red)

BUS-OF-F-LED'en viser busknudens fysiske tilstand. | nedenstaende skema beskrives

denne funktion:

Status LED Betydning Fejlafhjeelpning
Error active OFF » Antallet af busfejl ligger -
state inden for normalen

Error passive

Blinkerradt | « Enheden udferer DUP-

Hvis der ikke er tilkoblet

state (med MAC-kontrollen og kan andre enheder, skal endnu
125 ms ikke sende meddelelser, en enhed som minimum
mellem- da der ikke er tilsluttet tilkobles
rum) andre enheder til bussen

Error passive Blinkerredt + Antallet af fysiske busfejl |« Hvis denne fejl opstar med

state (med 1 sek. er for hgjt lgbende kommunikation,
mellem- » Der skrives ikke flere skal ledningsferingen og
rum) error-meddelelser til afslutningsmodstandene

bussen kontrolleres
BusOff-state Rad + Antallet af fysiske busfejl | = Kontrol af ledningsfering,

er steget trods skift til
Error passive state.

» Adgangen til bussen
kobles fra.

afslutningsmodstande,
baudrate og adresse
(MAC-ID)

7.6.6 SYS-F-LED (rod)

LED'en SYS-F har generelt ingen funktion i PD-konfigurationerne 0 PD + DI/DO og 0

PD + DI.
LED

Betydning

Fejlafhjaelpning

OFF .

Normal driftstilstand for MFD | -
og MOVIMOT®

Blinker 1 x

MFD-driftstilstand OK, .

MOVIMOT® melder fejl

Analysér fejlnummeret i MOVIMOT®-
statusord 1 i styringen

Nulstil MOVIMOT™ via styringen (reset-bit i
styreord 1)

Der findes yderligere oplysninger i
driftsvejledningen MOVIMO

Blinker 2 x

MOVIMOT® reagerer ikke
pa setpunkter fra DeviceNet-
masteren, fordi PD-data ikke
er frigivet

Kontrollér DIP-switch S1/1 til S1/4 pa
MOVIMOT®

Indstil RS-485-adresse 1, sd PO-dataene
frigives.

ON

60

Kommunikationsforbin-
delsen mellem MFD og
MOVIMOT® har fejl eller er
afbrudt

Servicekontakten pa feltfor-
deleren star pa OFF

Kontrollér den elektriske forbindelse
mellem MFD og MOVIMOT® (klemme RS+
og RS-)

Kontrollér indstillingen af servicekontakten
pa feltfordeleren
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7.7  Fejltilstande (MFD)

7.71 MFD-systemfejl / MOVIMOT®-fejl

Hvis MFD melder en systemfejl (LED'en "SYS-F" lyser permanent), er kommunikations-
forbindelsen mellem MFD og MOVIMOT® afbrudt. Denne systemfejl sendes som fejl-
kode 914, via diagnosekanalen og via procesindgangsdataenes statusord til plc'en. Da
denne systemfejl normalt indikerer problemer med ledningsferingen eller mang-
lende 24 V-stremforsyning til MOVIMOT®-omformeren, kan der ikke foretages
RESET (nulstilling) via styreordet! Sa snart kommunikationsforbindelsen er gen-
etableret, nulstilles fejlen automatisk. Kontrollér den elektriske tilslutning af MFD-
interfacet og MOVIMOT®. Procesindgangsdataene sender i tilfeelde af en systemfejl et
fast defineret bit-manster, fordi der ikke er flere gyldige MOVIMOT®-statusinformationer
til radighed. Til analyse inden for styringen kan der saledes kun anvendes statusord-bit
5 (fejl) samt fejlkoden. Alle andre informationer er ugyldige!

Procesindgangsord Hex-vaerdi  Betydning
PI1: Statusord 1 5B20pey Fejlkode 91 (5Bey), bit 5 (fejl) = 1

Alle andre statusinformationer er ugyldige!
PI2: Faktisk stremveaerdi 00006 Oplysningen er ugyldig
PI3: Statusord 2 0020pey Bit 5 (fejl) =1

Alle andre statusinformationer er ugyldige!
Indgangsbyte for de digitale = XX« Indgangsinformationerne for de digitale ind-
indgange gange opdateres fortsat!

Indgangsinformationerne for de digitale indgange opdateres fortsat og kan dermed ogsa
fortsat analyseres i styringen.

7.7.2 DeviceNet timeout

7.7.3 Diagnose

Denne timeout udlgses af DeviceNet-optionskortet. Timeout-tiden indstilles af
masteren, efter at forbindelsen er etableret. | DeviceNet-specifikationen tales der ikke
om en timeout-tid, men om en Expected packet rate. Expected packet rate beregnes pa
baggrund af timeout-tiden med felgende formel:

tTimeout-tid S 4% texpec’(ed_packe’(_rate

Expected packet rate kan indstilles via connection object class (0x05), attribut 0x09.
Veerdien kan ligge i omradet mellem 5 ms og 65.535 ms, trin af 5 ms (0 ms = deakti-
veret).

For at udfgre en busdiagnose kan DeviceNet-manageren f.eks. anvendes til Allen-
Bradley-styringen. Med denne konfiguration kontrolleres det med en start-online-build,
om bussen kan adressere alle enhederne.
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7.8 LED-indikatorens betydning (MQD)
DeviceNet-interfacet MQD har 5 LED'er til diagnose:
+ LED "Mod/Net" (gren/r@d) til visning af modul- og netvaerksstatus
* LED "PIO" (gren/rgd) til visning af polled 1/0-forbindelsens tilstand
+ LED "BIO" (gren/rgd) til visning af bitstrobe I/O-forbindelsens tilstand
+ LED "BUS-F" (rgd) til visning af busfejl
LED "SYS-F" (rad) til visning af systemfejl og MQD's driftstilstande

( GE!LJ IJ!EB N
| | @ ModNet
;§OP|0
2 @ BIO
S @ BUSF
| @ SYSF
SEWII©)

1425575691

7.8.1 Opstart

Nar enheden er blevet tilkoblet, udferes der en test af LED'erne. Til dette formal tilkobles
LED'erne i felgende raekkefglge:

Tid Mod/Net- PIO-LED BIO-LED BUS-F-LED | SYS-F-LED
LED
0 ms gren OFF OFF OFF OFF
250 ms rod OFF OFF OFF OFF
500 ms .~ OFF gron OFF OFF OFF
750 ms OFF rod OFF OFF OFF
1.000 ms OFF OFF gren OFF OFF
1250ms  OFF OFF red | OFF OFF
1.500 ms OFF OFF OFF rod OFF
1.750 ms OFF OFF OFF OFF rod
2.000 ms OFF OFF OFF OFF OFF

Derefter kontrollerer enheden, om der allerede er tilsluttet enhed med samme adresse
(DUP-MAC-kontrol). Hvis der findes en anden enhed med samme adresse, slukkes
enheden automatisk, og LED'erne Mod/Net, PIO og BIO lyser radt.
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7.8.2 Mod/Net-LED (gren/red)

Mod/Net-LED'ens (Modul/Network-Status-LED) funktion er defineret i DeviceNet-speci-
fikationen. | nedenstaende skema beskrives denne funktion.

Status LED Betydning Fejlafhjaelpning
Ikke tilkoblet/ OFF * Enheden eri offline-tilstand | = Taend for forsyningsspaen-
offline + Enheden udfgrer DUP- dingen via DeviceNet-

MAC-kontrol stikket

* Enheden er slukket
Online og i Blinker » Enheden eronline, ogder |+ Enheden skal optages pa
operational grent blev ikke etableret nogen masterens scanliste, og
mode (drift- (med forbindelse kommunikationen i
stilstand) 1 sek. + DUP-MAC-kontrollen masteren skal startes
mellem- lykkedes
rum) * Der er endnu ikke etableret
forbindelse til en master
* Manglende (forkert) eller

ikke komplet konfiguration
Online, Grgn *  Online-forbindelsen til -
operational master blev etableret
mode (drift- » Forbindelsen er aktiv
stilstand) (established state)
og tilsluttet
(connected)
Minor fault Blinker * Derersketenfejl,derkan |+ Kontrollér DeviceNet-kablet
(mindre fejl) rgdt afhjeelpes * Kontrollér timeout-reakti-
eller connec- (med + Polled I/O og/eller bitstrobe onen, hvis en reaktion er
tion timeout 1 sek. I/O-forbindelsen er i forkert indstillet, skal der
(timeout i mellem- timeout-tilstand foretages en reset, nar
forbindelsen) rum) * Der er sket en fejl, der kan fejlen er blevet afhjulpet

afhjeelpes
Critical fault Rad » Der er sket en fejl, der ikke |+ Kontrollér DeviceNet-kablet
(kritisk fejl) kan afhjeelpes « Kontrollér adressen (MAC-
eller critical *  BusOff ID) (har en anden enhed
link failure * DUP-MAC-kontrollen har allerede samme adresse?)
(kritisk forbin- fundet en fejl
delsesfejl)

7.8.3 PIO-LED (gren/rad)

PIO-LED'en kontrollerer polled 1/O-forbindelsen (procesdatakanal). | nedenstaende
skema beskrives denne funktion.

Status LED Betydning Fejlafhjelpning
DUP-MAC- Blinker * Enheden udfgrer DUP- * Huvis enheden ikke forlader
kontrol grent MAC-kontrollen denne tilstand efter 2 sek.,
(med er der ikke fundet andre
125 ms enheder.
mellem- * Der skal som minimum
rum) tilkobles endnu en
DeviceNet-enhed.
Ikke tilkoblet/ OFF * Enheden eri offline-tilstand | « Denne forbindelsestype er
offline men * Enheden er slukket ikke aktiveret
ikke DUP-MAC- * Forbindelsen skal tilkobles i
kontrol masteren
Online og i Blinker * Enheden er online » Masteren genkendte den
operational grent «  DUP-MAC-kontrollen aktuelle enhed, men for-
mode (drift- (med 1 lykkedes ventede en anden type
stilstand) sek. « Der opbygges en PIO- enhed
mellem- forbindelse til masteren » Konfigurationen i masteren
rum) (configuring state) blev gentaget
* Manglende (forkert) eller
ikke komplet konfiguration
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Status LED Betydning Fejlafhjelpning

Online, operati-  Grgn ¢ Online -

onal mode * Der blev etableret en PIO-

(driftstilstand) forbindelse (established

og tilsluttet state)

(connected)

Minor fault Blinker * Derersketenfejl, derkan |« Kontrollér DeviceNet-kablet

(mindre fejl) rodt afhjeelpes » Kontrollér timeout-reakti-

eller connec- (med » Polled I/O -forbindelsen er i onen (P831)

tion timeout 1 sek. timeout-tilstand * Hvis en reaktion er forkert

(timeout i mellem- indstillet, skal der fore-

forbindelsen) rum) tages en reset, nar fejlen er
blevet afhjulpet

Critical fault Rad * Der er sket en fejl, der ikke |« Kontrollér DeviceNet-kablet

(kritisk fejl)
eller

critical link fai-
lure (kritisk for-
bindelsesfejl)

kan afhjeelpes

BusOff
DUP-MAC-kontrollen har
fundet en fejl

» Kontrollér adressen (MAC-
ID) (har en anden enhed
allerede samme adresse?)

7.8.4 BIO-LED (gren/red)
BIO-LED'en kontrollerer bitstrobe 1/O-forbindelsen.

denne funktion.

| nedenstaende skema beskrives

Status LED Betydning Fejlafhjalpning
DUP-MAC- Blinker * Enheden udfgrer DUP- * Hovis enheden ikke forlader
kontrol grent MAC-kontrollen denne tilstand efter ca.

(med 2 sek., er der ikke fundet

125 ms andre enheder.

mellem- * Der skal som minimum

rum) tilkobles endnu en

DeviceNet-enhed.

Ikke tilkoblet/ OFF * Enheden erioffline-tilstand | «+ Denne forbindelsestype er
offline men ikke * Enheden er slukket ikke aktiveret.
DUP-MAC-kon- * Forbindelsen skal til-
trol kobles i masteren.
Online og i Blinker * Enheden er online * Masteren genkendte den
operational grent +  DUP-MAC-kontrollen aktuelle enhed, men for-
mode (driftstil- | (med lykkedes ventede en anden type
stand) 1 sek. » Der opbygges en BIO- enhed.

mellem- forbindelse til masteren « Konfigurationen i

rum) (configuring state) masteren blev gentaget

* Manglende (forkert) eller
ikke komplet konfiguration

Online, operati- | Grgn e  Online -
onal mode + Der blev etableret en BIO-
(driftstilstand) forbindelse (established
og tilsluttet state)
(connected)
Minor fault Blinker » Derersketen fejl, derkan | = Kontrollér DeviceNet-
(mindre fejl) rodt afhjeelpes kablet
eller (med » Bitstrobe I/O-forbindelsen |« Kontrollér timeout-reakti-
connection 1 sek. er i timeout-tilstand onen (P831) Hvis en fejlre-
timeout mellem- aktion er indstillet, skal der
(timeout i rum) foretages en reset, nar
forbindelsen) fejlen er blevet afhjulpet
Critical fault Rad » Derersketen fejl, derikke | = Kontrollér DeviceNet-

(kritisk fejl) eller
critical link
failure (kritisk
forbindelsesfejl)

kan afhjeelpes

BusOff
DUP-MAC-kontrollen har
fundet en fejl
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7.8.5 BUS-F-LED (red)

BUS-OF-F-LED'en viser busknudens fysiske tilstand. | nedenstaende skema beskrives

denne funktion.

Status LED Betydning Fejlafhjalpning
Error active OFF + Antallet af busfejl ligger -
state (aktiv inden for sig inden for nor-
fejltilstand) malen (error active state).
DUP-MAC test Blinker + Enheden udfgrer DUP- * Huvis der ikke er tilkoblet
rgdt MAC-kontrollen og kan andre enheder, skal endnu
(med ikke sende meddelelser, en enhed som minimum
125 ms da der ikke er tilsluttet tilkobles
mellem- andre deltagere til bussen
rum) (error passive state)
Error passive Blinker + Antallet af fysiske busfejl * Huvis denne fejl opstar
state redt er hgjt. Der skrives ikke under driften (dvs. med
(med leengere aktivt error-med- lebende kommunikation),
1 sek. delelser til bussen (error skal ledningsfaringen og
mellem- passive state). afslutningsmodstandene
rum) kontrolleres
Bus off state Rad + Bus off state + Kontrol af ledningsfgring,
(tilstand med + Antallet af fysiske busfejl afslutningsmodstande,
bus offline) er steget trods skift til error baudrate og adresse
passive state. Adgangen til (MAC-ID)
bussen kobles fra.
7.8.6 SYS-F-LED (red)
LED Betydning Fejlafhjeelpning
OFF * Normal driftstilstand -
* MQD udveksler data med de
tilsluttede MOVIMOT®-
motorer
Blinker «  MQD erifejltilstand + Bemeerk den pagaeldende fejlbeskri-
ensartet + Der vises en fejlmeddelelse i velse og fejlskemaet i den udferlige
MOVITOOLS®-statusvinduet handbogs kapitel "Fejlskema til
feltbusinterfaces”
ON * MQD udveksler ikke data + Kontrollér RS-485-ledningsfaringen

med de tilsluttede
MOVIMOT®-motorer
* MQD er ikke konfigureret,

mellem MQD og de tilsluttede
MOVIMOT®-motorer samt spaen-
dingsforsyningen til MOVIMOT®

eller de tilsluttede « Kontrollér, at de adresser, der er ind-

MOVIMOT®-motorer svarer stilleti MOVIMOT®, stemmer overens

ikke. med de adresser, der er indstillet i
IPOS-programmet (kommando
"MovcommbDef")

* Kontrollér, at IPOS-programmet er
startet
* Servicekontakten pa feltfor- » Kontrollér indstillingen af service-

deleren star pa OFF kontakten pa feltfordeleren
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7.9 Fejltilstande (MQD)
7.9.1 Feltbus-timeout

Ved anvendelse af MQD-interfacet medferer frakobling af feltbusmasteren eller brud pa
feltbussens ledninger et feltbus-timeout. De tilsluttede MOVIMOT®-motorer stoppes ved
at sende "0" i alle procesudgangsdataord. Desuden nulstilles de digitale udgange ("0").

Dette svarer f.eks. til et hurtigstop i styreord 1.

Bemark! Hvis MOVIMOT®-motoren aktiveres, forudindstilles rampen med 0 sek.
i det 3. ord!

Fejlen "Feltbus-timeout" nulstilles automatisk, dvs. at MOVIMOT®-motorerne
omgaende modtager de aktuelle procesudgangsdata fra styringen, nar feltbus-
kommunikationen er genstartet.

Fejlreaktionen kan deaktiveres via P831 i MOVITOOLS®-Shell.

7.9.2 RS-485 timeout

Hvis MQD ikke laengere kan fa adgang til en eller flere MOVIMOT®-motorer via RS-485,
vises fejlkode 91 "Systemfejl" i statusord 1. LED'en "SYS-F" begynder herefter at lyse.
Fejlen overfgres ogsa via diagnoseinterfacet.

MOVIMOT®-motorer, der ikke modtager data, stopper efter 1 sek. Forudseetningen for
dette er, at dataudvekslingen mellem MQD og MOVIMOT® sker via MOVCOMM-
kommandoerne. MOVIMOT®-motorer, der fortseetter med at modtage data, kan styres
som saedvanlig.

Timeouten nulstilles automatisk, dvs. de aktuelle procesdata udveksles straks igen, nar
kommunikationen med den ikke adresserbare MOVIMOT®-motor genoptages.

7.9.3 Hardwarefejl

Feltbusinterfaces MQD kan registrere flere forskellige hardwarefejl. Sa snart en hard-
warefejl er detekteret, speerres systemenhederne. De ngjagtige fejlreaktioner og tiltag
til afhjeelpning er beskrevet i den udferlige handbogs kapitel "Fejlskema til feltbusinter-
faces".

En hardwarefejl medfgrer, at fejl 91 vises i procesindgangsdataene i statusord 1 fra alle
MOVIMOT®-enheder. LED'en "SYS-F" pa MQD-interfacet blinker ensartet.

Den ngjagtige fejlkode kan vises via diagnoseinterfacet i MOVITOOLS® under MQD's
status. | IPOS-programmet kan fejlkoden laeses og behandles med kommandoen
"GETSYS".

7.9.4 DeviceNet timeout

Timeout-tiden indstilles af masteren, efter at forbindelsen er etableret. | DeviceNet-
specifikationen tales der ikke om en timeout-tid, men om en Expected packet rate.
Expected packet rate beregnes pa baggrund af timeout-tiden med fglgende formel:

tTimeout-tid S 4% texpec’(ed_packe’(_rate

Expected packet rate kan indstilles via connection object class (0x05), attribut 0x09.
Veerdien kan ligge i omradet mellem 5 ms og 65.535 ms, trin af 5 ms (0 ms = deakti-
veret).
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Idrifttagning med CANopen

@ |drifttagningsforlab

Idrifttagning med CANopen
Idrifttagningsforlab

1.

6.

Bemeaerk! Sikkerhedsanvisningerne og advarslerne i kapitlet "Vigtige anvisninger
vedrgrende idrifttagningen” (— side 50) skal altid overholdes ved arbejde pa feltbus-
interfacet eller feltfordeleren.

Kontrollér, at MOVIMOT®-frekvensomformeren og CANopen-interfacet (MFZ31,
MFZ33, MFZ36, MFZ37 eller MFZ38) er korrekt tilsluttet.

Indstil DIP-switch S1/1 pa MOVIMOT®-frekvensomformeren (se den tilhgrende
MOVIMOT®-driftsvejledning) til "ON" (= adresse 1).

pilswnns

1158400267

. Skru laseskruen over setpunktpotentiometer f1 pa MOVIMOT®-frekvensomformeren

af.

. Indstil det maksimale omdrejningstal pa setpunktpotentiometer 1.

L R e S O i
TR SRS U NN NS TS S SO SO o SO
iy oo A
@ 10 St S B S S
v s e
21 »
0 11

1158517259

[1]1 Potentiometerindstilling

Skru laseskruen pa setpunktpotentiometeret i igen med teetning.

BEMARK

Kapslingsklassen, der er angivet i de tekniske data, geelder kun, hvis laseskruerne
pa setpunktpotentiometeret og diagnoseinterface X50 er korrekt monteret.

Hvis laseskruen ikke er monteret eller er monteret forkert, kan der opsta skader pa
MOVIMOT®-omformeren.

Indstil minimumfrekvensen f,;i, pa kontakt f2.

Funktion Indstilling
Kontaktstilling 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Minimumfrekvens f,in 2 5 7 10 | 12 15 | 20 | 26 | 30 H 35 40
[Hz]
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Idrifttagningsforlgb @

8. Hvis rampetiden ikke programmeres via feltbussen (2 PD), skal rampetiden indstilles
pa MOVIMOT®-omformerens kontakt t1. Rampetiderne indstilles i setpunktspring pa

50 Hz.
oY
E Funktion Indstilling
|o] Kontaktstilling 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
|~ Rampetid t1 [sek ] 01 02 03 05 07 1 2 3 5 7 10

9. Kontrollér pa MOVIMOT®, om den gnskede omdrejningsretning er frigivet:

Ikke aktiveret ‘ Aktiveret

C|G

ol

24V

Klemme R Klemme L Betydning
Aktiveret Aktiveret » Begge omdrejningsretninger er frigivet
= ICIC
N oc|
Aktiveret ‘ Ikke aktiveret + Kun omdrejningsretning hgjrerotation er frigivet
» Setpunkt-programmeringer for venstrerotation
farer til stop af motoren
=zl [CIC P
o ol

* kun omdrejningsretning venstrerotation er frigivet
» Setpunkt-programmeringer for hgjrerotation
medfgrer, at motoren stopper

Ikke aktiveret Ikke aktiveret

C|C

o

24V

» Enheden er speerret, eller motoren standses

10.Indstil CANopen-adressen pa MFO-interfacet.

11.Tilslut CANopen-kablet. Nar der er tendt for DC 24 V-strgmforsyningen, skal
SYS-F-LED'en slukke, og STATE-LED'en skal begynde at blinke.
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8 ( @ Indstilling af CANopen-adresse

8.2 Indstilling af CANopen-adresse

S1 CANopen-adressen indstilles med DIP-switch S1/1 til S1/7.
Qjoo } 1] [1] Reserveret
[2] Adresse (indstillet: adresse 9)
W~ 25x0=07 Fabriksindstilling: Adresse 1
‘o 2By 0 =0 Gyldige adresser: 1 til 127
- OBS! Moduladresse 0 er ingen gyldig CANopen-adresse!
‘Lo 2x0=0 Hvis adresse 0 indstilles, er drift af interfacet ikke mulig.
< 28x1=8 o Denne fejl markeres ved, at LED'erne COMM, GUARD og
‘ X 2] STATE samtidig. Oplysninger vedrgrende LED-indikatorerne
‘m 2x0=0 findes i kapitlet "LED-indikatorens betydning (MFO)"
(— side 73).
N 21x0=0
% — 20x1=1 1428324363
9

8.2.1 Bestemmelse af DIP-switchens position for en adresse

Nedenstaende skema viser pa eksemplet for adresse 9, hvordan DIP-switchens positi-
oner bestemmes og indstilles til forskellige busadresser:

Beregning Rest DIP-switch-position Valens
9/2=4 1 DIP 1 =0ON 1
4/2=2 0 . DIP 2 = OFF 2
2/2=1 0 DIP 3 = OFF 4
12=0 1 DIP 4 = ON 8
0/2=0 0 DIP 5 = OFF 16
0/2=0 0 DIP 6 = OFF 32
0/2=0 0 DIP 7 = OFF 64

8.3 CANopen-Indstilling af baudrate

S92 Baudraten indstilles med DIP-switches S2/1 og S2/2. Neden-
stdende skema viser, hvordan baudraten fastseettes med DIP-
switch-tildelingen.

25E

le} [1] CANopen-baudrate
Fabriksindstilling: 500 kBaud

4

8000

o~ 21 x1=2 } 1428388491
[1]

& B 2x0-0

Baudrate Verdi DIP 1 DIP 2
125 kBaud 0 OFF OFF
250 kBaud 1 ON OFF
500 kBaud 2 OFF ON

1 MBaud 3 ON ON

70 Kompakt handbog — DeviceNet/CANopen-interfaces, -feltfordelere




Idrifttagning med CANopen (‘CD

Procesdataleengde og indstilling af I1/0 enable

8.4 Procesdatalaengde og indstilling af I/O enable

Procesdatalaengden indstilles med DIP-switches S2/3 og S2/4. 1/Q'er frigives med DIP-
switch S2/5.

[1] reserveret, position = OFF
[2] I/O enable
Fabriksindstilling: Enable
[11 [3] Procesdataleengde
Fabriksindstilling: 3 PD

395

w| 1 =Enable [2]

< 2% 1=2
3
20x 1 =1 I3

o~ =3

m] | [

=z ~—
S\
1428438539

Nedenstaende skema viser, hvordan frigivelsen af 1/O's fastsaettes ved DIP-switch-
tildelingen:

1o Verdi DIP 5

Speerret 0 OFF

Frigivet 1 ON
Nedenstdende skema viser, hvordan procesdataleengden fastsaettes med DIP-switch-
tildelingen.

Procesdatalaengde Veardi DIP 3 DIP 4

0PD 0 OFF OFF

Ikke tilladt konfiguration 1 ON OFF

2PD 2 OFF ON

3PD 3 ON ON

8.5 DIP-switchenes funktioner

8.5.1 Baudrate og PD-konfiguration
Modulets baudrate og PD-konfiguration kan indstilles via DIP-switch-blok S2.

) [1] Reserveret
[2] I/O enable
ij [3] Procesdataleengde

[4] CAN-Bus-baudrate
O~ >m
[T
W > 2

< of
g
1
> @ 20} [4]
o “‘ 2

1428707595
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DIP-switchenes funktioner

Det giver falgende PD-konfigurationer for de forskellige varianter af MFO.

Indstilling Understottede Beskrivelse Datalengde [byte]
af DIP- MFO-varianter Proces- Proces-
switches udgangsdata | indgangsdata
2PD alle MFO-varianter MOVIMOT®-styring via 2 procesdata 4 4
3 PD alle MFO-varianter MOVIMOT®-styring via 3 procesdata 6 6
® . .
0PD + DI/DO  MFO21/22 Ir}ggn M.OVIMOT -styring, kun behandling af de 1 1
digitale ind- og udgange
2 PD + DI/DO | MFO21/22 MOVIMQT®-styring yia 2.procesdataord og 5 5
behandling af de digitale ind- og udgange
MOVIMOT®-styring via 3 procesdataord og
3 PD +DI/DO | MFO21/22 behandling af de digitale ind- og udgange 7 7
® . .
0PD + DI MFO32 Ir}ggn M.OVIMOT -styring, kun behandling af de 0 1
digitale indgange
2 PD + DI MFO32 MOVIMQT®-styring yia 2.procesdataord og 4 5
behandling af de digitale indgange
3PD + DI MFO32 MOVIMQT®-styring yia 3.procesdataord og 6 7
behandling af de digitale indgange
Indstilling af Baudraten for interfacet kan indstilles ved hjeelp af nedenstdende skema:
baudraterne -
Baudrate Veardi DIP 1 DIP 2
125 kBaud 0 OFF OFF
250 kBaud 1 ON OFF
500 kBaud 2 OFF ON
1 MBaud 3 ON ON
Adresse Ved anvendelse af MFO-interfacet indstilles adressen via DIP-switch S1.

S1

Z

[1] Gyldig adresse: 1-127

267]
25
24
23 >[1]
22
21
20

1428810379

* Moduladresse 0 er ingen gyldig CANopen-adresse!

» Hovis adresse 0 indstilles, er drift af interfacet ikke mulig. Denne fejl markeres ved, at
LED'erne COMM, GUARD og STATE samtidig. Yderligere oplysninger herom findes
i falgende kapitel.
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8.6 LED-indikatorens betydning (MFO)
CANopen-interfacet MFO har 5 LED'er til diagnose:
+ LED COMM (gran) til visning af dataoverfarsler fra og til knuden
+ LED GUARD (gregn) til visning af lifetime-overvagningen
+ LED STATE (gren) til visning bitstrobe-procesdatakanalens tilstand
* LED BUS-F (rgd) til visning af bustilstanden
* LED SYS-F (red) til visning af systemfejl i MFO eller MOVIMOT®-motoren

(o o

SEVVINI©

1428862731

8.6.1 COMM (gren)

COMM-LED'en blinker kortvarigt, ndr CANopen-interfacet har sendt en meddelelse,
eller nar en meddelelse, der er adresseret til interfacet, modtages.

8.6.2 GUARD (gren)
GUARD-LED'en viser CANopen-lifetime-overvagningens tilstand.

LED Betydning Fejlafhjelpning

OFF + CANopen timeout-overvagning for | -
feltbusinterfacet ikke aktiveret
(objekt 0x100C = 0 og/eller objekt
0x100D=0)

+ Dette er default-indstillingen efter
aktivering

ON + CANopen timeout-overvagning for | -
feltbusinterfacet aktiveret (objekt
0x100C # 0 og objekt 0x100D#0)

Blinker gront |« Der er ikke modtaget lifetime » Kontrollér masterens tilstand

(med 1 sek. request fra CANopen-master + Kontrollér timeout-tiden, der er

mellemrum) * Feltbusinterfacet er i tilstanden indstillet i masteren
feltbus-timeout + Kontrollér forbindelsen mellem

master og MFO-interfacet
+ Kontrollér CAN-bussens tids-
indstilling
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©

8.6.3 STATE (gren)

STATE-LED'en viser den aktuelle NMT-tilstand i feltbusinterfacet. Feltbusinterfacet
understgtter minimal-BOOTUP. Dvs. at der skelnes mellem tilstandene "pre-operati-
onal", "operational" og "stopped".

LED Tilstand Betydning

Blinker | Pre-operational + Enheden kan kun parametreres (med SDO'er), og procesdata
(med (PDQ'er) bliver ignoreres

1 sek. » Denne tilstand aktiveres efter aktivering

mellem-

rum)

ON Operational + PDO'er, SDO'er og NMT-tjenester behandles

OFF Stopped » Enheden ignorerer alle SDO'er og PDO'er

8.6.4 BUS-F (red)

* Kun meddelelser fra NMT behandles

BUS-OF-F-LED'en viser busknudens fysiske tilstand. | nedenstdende skema beskrives
denne funktion.

LED Status Betydning Fejlafhjalpning
OFF Error active * Antallet af busfejl ligger inden -

state for normalen
Blinker | Error passive » Antallet af fysiske busfejl er for | + Hvis denne fejl opstar
Rad state hgijt med lgbende kommuni-
(med * Der skrives ikke flere error- kation, skal lednings-
1 sek. meddelelser til bussen feringen og
mellem- afslutningsmodstandene
rum) kontrolleres
Rod BusOff-state + Antallet af fysiske busfejl er + Kontrol af ledningsfaring,

sive state.

steget trods skift til Error pas-

* Adgangen til bussen kobles fra.

afslutningsmodstande,
baudrate og adresse

8.6.5 SYS-F (rod)

SYS-F-LED'en har generelt ingen funktion i PD-konfigurationerne 0 PD + DI/DO og 0

PD + DI.

LED
OFF

Betydning

Normal driftstilstand for MFO-
interfacet og MOVIMOT®-
motoren

Fejlafhjaelpning

Blinker
1x

Blinker
2x

ON

MFO driftstilstand OK,
MOVIMOT® melder fejl

MOVIMOT® reagerer ikke pa
setpunkter fra CANopen-
masteren, fordi PD-data ikke er
frigivet

Kommunikationsforbindelsen
mellem MFO og MOVIMOT® har
fejl eller er afbrudt

Analysér fejlnummeret i MOVIMOT®-
statusord 1 i styringen

Nulstil MOVIMOT™ via styringen (reset-bit
i styreord 1)

Der findes yderligere oplysninger i
driftsvejledningen MOVIMO

Kontrollér DIP-switch S1/1 til S1/4 i
MOVIMOT®

Indstil RS-485-adresse 1, sd PO-dataene
frigives

Kontrollér den elektriske forbindelse
mellem MFO og MOVIMOT® (klemme

RS+ og RS-), se kapitlet "Elektrisk
installation”.

Servicekontakten pa feltforde-
leren star pa OFF

Kontrollér indstillingen af service-
kontakten pa feltfordeleren
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Fejltilstande (MFO)
MFO-systemfejl, MOVIMOT®-fejI

Hvis MFO-interfacet melder en systemfejl (LED'en "SYS-F" lyser permanent), er kom-
munikationsforbindelsen mellem MFO og MOVIMOT® afbrudt. Denne systemfejl
sendes som fejlkode 914 via diagnosekanalen og via procesindgangsdataenes sta-
tusord til plc'en. Da denne systemfejl normalt indikerer problemer med lednings-
feringen eller manglende 24 V-stremforsyning til MOVIMOT®-omformeren, kan
der ikke foretages RESET (nulstilling) via styreordet! Sa snart kommunikations-
forbindelsen er genetableret, nulstilles fejlen automatisk. Kontrollér den elektriske
tilslutning til MFO og MOVIMOT®. Procesindgangsdataene sender i tilfeelde af en
systemfejl et fast defineret bit-manster, fordi der ikke er flere gyldige MOVIMOT®-statu-
sinformationer til radighed. Til analyse inden for styringen kan der saledes kun
anvendes statusord-bit 5 (fejl) samt fejlkoden. Alle andre informationer er ugyldige!

Procesindgangsord | Hex- Betydning
veerdi

PI1: Statusord 1 5B20;x | Fejlkode 91 (5B hex), bit 5 (fejl) = 1

Alle andre statusinformationer er ugyldige!
PI2: Faktisk 0000yex | Oplysningen er ugyldig
stremveaerdi
PI3: Statusord 2 002005 | Bit 5 (fejl) =1

Alle andre statusinformationer er ugyldige!
Indgangsbyte for de = XXy Indgangsinformationerne for de digitale indgange
digitale indgange opdateres fortsat!

Indgangsinformationerne for de digitale indgange opdateres fortsat og kan dermed ogsa
fortsat analyseres i styringen.

8.7.2 CANopen-timeout

Overvagning af de enkelte MFO-interfaces med masteren (node guarding):

For at overvage kommunikationen sender masteren cyklisk et node guarding-objekt
med fast RTR-bit til de forskellige interfaces. Nar et interface er driftsklar, svarer det med
et passende node guarding-objekt, som returnerer den aktuelle driftstilstand og en
toggle-bit. Toggle-bitten skifter mellem 0 og 1 for hver meddelelse.

Netveerksmasteren kontrollerer pa basis af svaret, om enhederne er funktionsdygtige. |
tilfaelde af fejl kan masteren indlede tiltag, der passer til applikationen (f.eks. deaktivere
alle motorer).

Node guarding er aktiv i alle driftstilstande fra det gjeblik, hvor masteren har den fgrste

"node event". Aktivering af node guarding markeres ved, at GUARD-LED'en lyser
konstant.
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Reaktionen af MFO-interfaces ved afbrydelse af NMT-masteren (life guarding):
Overvagningen er aktiv, nar life time factor # 0 og guard time # 0.

Nar overvagningen er aktiveret, spaerrer MFO-interfacet MOVIMOT®, hvis masteren
ikke udlgser en "node event" i Igbet af timeout-tiden. Interfacet sender desuden et
EMERGENCY-objekt via CAN-bussen.

Timeout-tiden (millisekunder) beregnes pa felgende made:
life time factor (indeks 0x100C) x guard time (indeks 0x100D)

Timeout-tider pa under 5 ms accepteres ikke, og den tidligere veerdi bliver ved med at

veere aktiv.
'BEMARK
® Ved hjeelp af diagnoseinterfacet og MOVITOOLS® kan den indstillede timeout-tid
afleeses fra styringen med menupunkt P819. Timeout-tiden ma dog ikke aendres via
1 MOVITOOLS®, men kun af styringen via CANopen-objekterne 0x100C og 0x100D.

8.7.3 Feltbus-timeout

Ved anvendelse af MFO-interfacet medfgrer frakobling af feltbusmasteren eller brud pa
feltbussens ledninger et feltbus-timeout. De tilsluttede MOVIMOT®-motorer stoppes ved
at sende "0" i alle procesudgangsdataord. Desuden nulstilles de digitale udgange ("0").

Dette svarer f.eks. til et hurtigstop i styreord 1. Bemaerk! Hvis MOVIMOT®-motoren
aktiveres, forudindstilles rampen med 0 sek. i det 3. ord!

Fejlen "Feltbus-timeout"” nulstilles automatisk, og MOVIMOT®-motorerne mod-
tager omgaende de aktuelle procesudgangsdata fra styringen, nar feltbuskommu-
nikationen er genstartet.

Fejlreaktionen kan deaktiveres via P831 i MOVITOOLS®-Shell.

8.7.4 Emergency-objekt
Emergency-objektet kan blive udlgst af 3 heendelser.

1. I MOVIMOT® er der opstaet en fejl. Det szetter en fejlbit i styreordet. | s& fald sendes
der et emergency-objekt med fejlkoden "device specific" (0xFFFF).

2. Interfacet har registreret manglende overholdelse af life guarding. Derefter sendes
der et "emergency-objekt" med fejlkoden "life guard error" (0x8130).

3. MOVIMOT @ har kun 24 V-forsyningsspaending. Der sendes et emergency-objekt
med fejlkoden "mains voltage" (0x3100).

Nar fejlen er afhjulpet, markeres det med et emergency-objekt med fejlkoden "no error"
(0x0000).

Statusordet sendes sammen med alle emergency-objekter. Den ngjagtige opbygning
fremgar af nedenstaende skema:

Byte 0 ‘ Byte 1 Byte 2 Byte 3 | Byte 4 Byte 5 | Byte 6 Byte 7
Ind- Emergency error Error register 0 Statusord fra 0 0
hold Kode (object 0x1001) MOVIMOT®
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EF-overensstemmelseserklaering EURODRIVE

900030010

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG i p
Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal i
erklaerer hermed pa eget ansvar, at felgende produkter opfylder kravene '
til overensstemmelse
Frekvensomformer i serien MOVIMOT® D
eventuelt i forbindelsen med drejestreamsmotor
iht.
Maskindirektivet 2006/42/EF 1)
Lavspandingsdirektivet 2006/95/EF
EMC-direktivet 2004/108/EF 4)
anvendte harmoniserede standarder: EN 13849-1:2008 5)

EN 61800-5-2: 2007 5)

EN 60034-1:2004

EN 61800-5-1:2007

EN 60664-1:2003

EN 61800-3:2007
1) Produkterne er beregnet til at blive indbygget i maskiner. Det er forbudt at tage produkterne i drift,

indtil det er konstateret, at de maskiner, som produkterne skal indbygges i, overholder bestemmelserne
i Maskindirektivet.

4) De anfgrte produkter kan int. EMC-direktivet ikke anvendes selvsteendigt. Ferst nar disse produkter

er integreret i et samlet system, kan systemet vurderes mht. EMC. Vurderingen er foretaget for en typisk
anlaegsopsaetning og ikke for det enkelte produkt.

5) Alle de sikkerhedstekniske anvisninger i den produktspecifikke dokumentation (driftsvejledning, handbog osv.)
skal overholdes i hele produktets levetid.

Bruchsal 20.11.09

Johann Soder
Sted Dato Teknisk direktor a) b)

a) Befuldmaegtiget til at udstede denne erkleering pa vegne af producenten
b) Befuldmeaegtiget til at samle de tekniske bilag

2309606923
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