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Informagoes gerais
Conteudo desta documentagao

1 Informagdes gerais

1.1  Conteudo desta documentagao

Esta documentacéo inclui as informacdes gerais de seguranga e uma selecgéo de infor-
magcdes relativas as interfaces e distribuidores de campo DeviceNet/CANopen.

* Tenha em atengao que esta documentagao néo substitui 0 manual detalhado e as
instrugdes de operagao.

* Leia, primeiro, 0 manual e as instrugées de operagéo detalhadas antes de iniciar os
trabalhos com as interfaces e distribuidores de campo DeviceNet/CANopen.

+ Observe as informagoes, instrugbes e notas incluidas no manual detalhado. Isto é
pré-requisito para um funcionamento sem irregularidades das interfaces e distribui-
dores de campo DeviceNet/CANopen e para eventuais direitos a reclamacéo da
garantia.

* O manual e instrugbes de operagao detalhados, bem como, outra documentagao
adicional relativa as interfaces e distribuidores de campo DeviceNet/CANopen
podem ser encontrados, em forma de ficheiro PDF, no CD ou DVD fornecido com as
unidades.

* No site da SEW-EURODRIVE (www.sew-eurodrive.com) pode também encontrar
toda a documentacgao técnica da SEW-EURODRIVE em forma de ficheiros PDF.

1.2  Estrutura das informagées de seguranca

As informacgdes de seguranca destas instrucdes de operacdo estdo estruturadas da
seguinte forma:

dMChICIUEE f)  PALAVRA DO SINAL!

Tipo e fonte de perigo.

Possiveis consequéncias se ndo observado.

>

* Medida(s) a tomar para prevenir o perigo.

Pictograma Palavra do Significado Consequéncias se nao
sinal observado
Exemplo: A PERIGO! Perigo eminente ' Morte ou ferimentos graves
A AVISO! Situagdo eventualmente Morte ou ferimentos graves
perigosa
Perigo geral
CUIDADO! Situagéo eventualmente Ferimentos ligeiros
A perigosa
Perigo especifico,
por ex., choque
eléctrico
STOP! Eventuais danos materiais Danos no sistema de accionamento ou

i Ivente
STOP no meio envo

NOTA Observagao ou conselho util.
o Facilita o manuseamento do
1 sistema de accionamento.
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2.1

2.2

2.3

Informagoes de segurancga
Informacgbes gerais

Informagdes de seguranca

As informagbes de segurancga basicas abaixo apresentadas devem ser lidas com aten-
¢éo a fim de serem evitados danos pessoais e materiais. Garanta que estas informa-
¢Oes de segurancga basicas sdo sempre observadas e cumpridas. Garanta, igualmente,
que todas as pessoas responsaveis pelo sistema e pela sua operagao, bem como todas
as pessoas que trabalham sob sua propria responsabilidade com a unidade, leram e
compreenderam completamente as instrucées de operagao antes de iniciarem as suas
tarefas. Em caso de duvidas ou necessidade de informagdes adicionais, contacte a
SEW-EURODRIVE.

Informacgébes gerais

Nunca instale ou coloque em funcionamento produtos danificados. Em caso de danos,
favor reclamar imediatamente a empresa transportadora ou ao fornecedor.

Durante a operacao e de acordo com os seus indices de protecgcao, os accionamentos
MOVIMOT® poderdo possuir partes livres ou méveis condutoras de tenséo e superfi-
cies quentes.

A remogao nao autorizada das tampas de proteccéo obrigatorias, o uso, a instalagao
ou a operacgéo incorrectas do equipamento podera conduzir a ocorréncia de danos e
ferimentos graves. Para mais informagdes, consulte a documentagao.

Utilizador alvo

Os trabalhos de instalagdo, colocagdo em funcionamento, eliminagdo de irregulari-
dades e manutencdo s6 devem ser realizados por pessoal técnico qualificado
(sob consideragédo das seguintes normas e regulamentos: IEC 60364 ou CENELEC
HD 384 ou DIN VDE 0100 e IEC 60664 ou DIN VDE 0110 e os regulamentos nacionais
sobre a prevengao de acidentes).

Pessoal qualificado, no ambito destas informagdes de seguranga, sdo todas as pes-
soas familiarizadas com a instalagdo, montagem, colocagao em funcionamento e ope-
ragao do produto, e que possuem a respectiva qualificagcao técnica para poderem efec-
tuar estas tarefas.

Os trabalhos relativos a transporte, armazenamento, operagao e eliminagao do produto
devem ser realizados por pessoas devidamente instruidas.

Uso recomendado

Os distribuidores e interfaces de campo sao destinados a utilizagdo em sistemas indus-
triais, e estdo em conformidade com as normas e os regulamentos aplicaveis e cum-
prem as exigéncias da Directiva de Baixa Tens&o 2006/95/CE.

As informacdes técnicas e as especificagdes sobre as condi¢des de ligagcao estao indi-
cadas na chapa de caracteristicas e na documentacao.

E proibido colocar a unidade em funcionamento (inicio da utilizagéo correcta) antes de
garantir que a maquina respeita a Directiva EMC (2004/108/CE) e que o produto final
esta em conformidade com a Directiva para Maquinas 2006/42/CE (respeita a norma
EN 60204).

Os conversores de frequéncia MOVIMOT® cumprem as exigéncias da Directiva de
Baixa Tensao 2006/95/CE. As normas mencionadas na Declaragdo de Conformidade
sdo aplicadas aos conversores de frequéncia MOVIMOT®.
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Informagoes de segurancga
Transporte, armazenamento

2.31

Funcoes de segurancga

Os distribuidores de campo, as interfaces de bus de campo e os conversores de
frequéncia MOVIMOT® nao devem assumir fungbes de segurancga, a nao ser que estas
estejam devidamente descritas e expressamente autorizadas.

Caso os conversores de frequéncia MOVIMOT® sejam utilizados em aplicagbes de
seguranga, € necessario respeitar também as informagdes contidas na publicagao
"MOVIMOT® .. - Seguranga Funcional". Em aplica¢des de segurancga, s6 devem ser uti-
lizados os componentes fornecidos pela SEW-EURODRIVE expressamente para esse
efeito!

2.3.2 Aplicagoes de elevagao

2.4

2.5

2.6

Se os conversores de frequéncia MOVIMOT® forem utilizados em aplicagbes de eleva-
¢ao, devem ser observadas as informagdes especiais de configuragao e ajuste para
aplicagdes de elevagao, de acordo com as instrugdes de operagéo do MOVIMOT®.

Os conversores de frequéncia MOVIMOT® n&o devem ser utilizados como dispositivo
de seguranca em aplicagbes de elevacao.

Transporte, armazenamento

Instalacao

Siga as instrugdes relativas ao transporte, armazenamento e manuseamento correcto.
Cumpra as condig¢des climatéricas de acordo com o capitulo "Informagéao técnica" das
instrugbes de operagado. Aperte firmemente os anéis de suspenséo instalados para o
transporte. Estes anéis foram concebidos para suportar somente o peso do acciona-
mento MOVIMOT®. N&o podem ser colocadas cargas adicionais. Se necessario, use
equipamento de transporte apropriado e devidamente dimensionado (por ex., guias
para cabos).

A instalacao e o arrefecimento das unidades tém que ser levadas a cabo de acordo com
as normas indicadas na documentagéo correspondente.

Os conversores de frequéncia MOVIMOT® devem ser protegidos contra esforgos néo
permitidos.

As seguintes utilizagbes sao proibidas, a menos que tenham sido tomadas medidas
expressas para as tornar possiveis:

* uso em ambientes potencialmente explosivos

* uso em ambientes expostos a substancias nocivas como 6leos, acidos, gases,
vapores, po, radiagdes, etc.

* uso em aplicagdes nao estacionarias sujeitas a vibragdbes mecanicas e impactos
fortes, de acordo com as informacdes apresentadas na documentacao.

Ligagao eléctrica

Observe os regulamentos nacionais de prevengéo de acidentes (por ex., BGV A3) ao
trabalhar com unidades MOVIMOT® sob tens3o.

Efectue a instalagdo de acordo com os regulamentos aplicaveis (por ex., sec¢des trans-
versais dos cabos, fusiveis, instalagdo de condutores de protecgdo). Informagdes adi-
cionais estao incluidas na documentagao.
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2.8

Informagoes de segurancga
Desconexao segura

Informacgdes sobre a instalagdo de acordo com EMC, como blindagem, ligagao a terra,
disposicao de filtros e instalagdo de cabos, podem ser encontradas na documentagéo.
O fabricante do sistema ou da maquina é responsavel pelo cumprimento dos valores
limite estabelecidos pela legislagdo EMC.

As medidas de prevencao e os dispositivos de protecgdo devem seguir os regula-
mentos em vigor (por ex., EN 60204 ou EN 61800-5-1).

Para garantir o isolamento correcto, devem ser realizados testes de tensdo antes da
colocagao em funcionamento dos accionamentos MOVIMOT®, de acordo com a norma
EN 61800-5-1:200 e informacao apresentada no capitulo 5.2.3.2.

Desconexao segura

Operagao

Os conversores de frequéncia MOVIMOT® cumprem todas as exigéncias para uma
desconexao segura das ligacbes do cabos e dos componentes electrénicos, de acordo
com a norma EN 61800-5-1. Para garantir uma desconexao segura, todos os circuitos
eléctricos ligados devem também satisfazer os requisitos de desconexao segura.

Sistemas com conversores de frequéncia MOVIMOT® integrados tém eventualmente
que ser equipados com dispositivos adicionais de monitorizagdo e de protec¢do, como
estipulado nos regulamentos de seguranga em vigor (por ex., lei sobre equipamento
técnico, regulamentos de prevengao de acidentes, etc.). Aplicagdes sujeitas a perigos
acrescidos podem eventualmente requerer medidas de protecgéo suplementares.

N&o toque imediatamente em componentes e em ligagdes de poténcia ainda sob ten-
sdo depois de ter separado o conversor de frequéncia MOVIMOT®, do distribuidor de
campo ou do médulo de bus (se instalados), da tens&o de alimentagdo, pois poderao
ainda existir condensadores com carga. Aguarde pelo menos 1 minuto apds desligar a
tensao de alimentagao.

Antes de ligar o conversor de frequéncia MOVIMOT® & alimentagao, € necessario que
a caixa de terminais esteja fechada, i.e.:

* o conversor de frequéncia MOVIMOT® tem que estar aparafusado.

+ atampa da caixa de terminais do distribuidor de campo e do médulo de bus (se ins-
talados) tem que estar aparafusada.

» aficha do cabo hibrido (se usado) tem que estar ligada e aparafusada.

Atencao: o interruptor de manutengao do distribuidor de campo (se instalado) apenas
desliga a alimentac¢ao do conversor de frequéncia MOVIMOT® ou do motor. Os termi-
nais do distribuidor de campo permanecem com tensdo, mesmo depois do interruptor
de manutencgéo ter sido desligado.

O facto de os LEDs de operacéao e outros elementos de indicagdo nao estarem ilumi-
nados nao significa que a unidade tenha sido desligada da alimentacéo e esteja sem
tensao.

As fungdes de seguranca interna da unidade ou o bloqueio mecéanico podem levar a
paragem do motor. A eliminagdo da causa da irregularidade ou um reset podem pro-
vocar o rearranque automatico do motor. Se, por motivos de seguranca, tal nao for per-
mitido, a unidade devera ser desligada da alimentagao antes de se proceder a elimina-
¢ao da causa da irregularidade.

Atencao - perigo de queimaduras: Durante a operagao, a superficie do accionamento
MOVIMOT® e das opgodes externas, por ex., do dissipador da resisténcia de frenagem,
pode atingir temperaturas superiores a 60 °C!
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Designacao das unidades
Designagao das interfaces DeviceNet

3 Designacao das unidades

3.1 Designacgao das interfaces DeviceNet
MFD 21 A/ Z21 A

I— Variante

Médulo de ligagdes:

Z11 = para INTERBUS

Z21 = para PROFIBUS

Z31 = para DeviceNet e CANopen
Z61 = para AS-Interface

Variante

21=4x1/2x0 (ligagédo por terminais)
22=4x1/2x0 (ligagéo por conectores de ficha e terminais)

32=6x (ligacao por conectores de ficha e terminais)
23=4x1/2x0 (fibra 6ptica Rugged Line, apenas para INTERBUS)
33=6xlI (fibra éptica Rugged Line, apenas para INTERBUS)
MFIL..  =INTERBUS

MQI.. =INTERBUS com moédulo inteligente integrado

MFP.. =PROFIBUS

MQP.. =PROFIBUS com médulo inteligente integrado
MFD.. = DeviceNet

MQD.. = DeviceNet com médulo inteligente integrado
MFO.. = CANopen

MFK.. = AS-Interface

3.2 Designagéao das interfaces CANopen
MFO 21 A/ 231 A

I— Variante

Médulo de ligacdes:

Z11 = para INTERBUS

Z21 = para PROFIBUS

Z31 = para DeviceNet e CANopen
Z61 = para AS-Interface

Variante

21=4x1/2x0 (ligagado por terminais)
22=4x1/2x0 (ligagédo por conectores de ficha e terminais)

32=6x (ligagao por conectores de ficha e terminais)
23=4x1/2x0 (fibra 6ptica Rugged Line, apenas para INTERBUS)
33=6x (fibra optica Rugged Line, apenas para INTERBUS)
MFI.. = INTERBUS

MQI..  =INTERBUS com moddulo inteligente integrado

MFP.. =PROFIBUS

MQP.. =PROFIBUS com mdédulo inteligente integrado

MFD.. = DeviceNet

MQD.. = DeviceNet com moédulo inteligente integrado

MFO.. = CANopen

MFK.. = AS-Interface
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Designacgao das unidades
Designacéao dos distribuidores de campo DeviceNet

3.3 Designacao dos distribuidores de campo DeviceNet
3.3.1  Exemplo MF../Z.3., MQ../Z.3.

MFD21A/Z33A

| Médulo de ligagdes
Z13 = para INTERBUS
Z23 = para PROFIBUS

Z33 = para DeviceNet e CANopen
763 = para AS-Interface

Interface de bus de campo
(ver "Designacao das interfaces DeviceNet")

3.3.2 Exemplo MF../Z.6., MQ../Z.6.

MFD21A/Z36F/AF1
| Tecnologia de ligagdes
AFO0 = entrada de cabos métrica
AF1 = com conector Micro Style/ficha M12 para
DeviceNet e CANopen
AF2 = conector M12 para PROFIBUS
AF3 = conector M12 para PROFIBUS +
conector M12 para a alimentacédo de 24 V¢
AF6 = conector M12 para ligagao da AS-Interface

Modulo de ligagoes

Z16 = para INTERBUS

Z26 = para PROFIBUS

Z36 = para DeviceNet e CANopen
Z66 = para AS-Interface

Interface de bus de campo
(ver "Designacao das interfaces DeviceNet")

3.3.3 Exemplo MF../MM../Z2.7., MQ../MM../1Z.7.
MFD22A/MM15C-503-00/Z37F 0

I Tipo de ligagao

0=L/1=A

Modulo de ligagoes

Z17 = para INTERBUS

Z27 = para PROFIBUS

Z37 = para DeviceNet e CANopen
Z67 = para AS-Interface

Conversor de frequéncia MOVIMOT®

Interface de bus de campo
(ver "Designacao das interfaces DeviceNet")
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Designacao das unidades
Designacgao dos distribuidores de campo CANopen

3.3.4 Exemplo MF../MM..Z.8., MQ../MM../Z.8.
MFD22A/MM22C-503-00/Z38F 0/AF1

L

Tecnologia de ligagdes

AF0 = entrada de cabos métrica

AF1 = com conector Micro Style/ficha M12 para
DeviceNet e CANopen

AF2 = conector M12 para PROFIBUS

AF3 = conector M12 para PROFIBUS +
conector M12 para a alimentacédo de 24 V¢

AF6 = conector M12 para ligagao da AS-Interface

Tipo de ligacao
0=XL/1=A

Modulo de ligag6es

Z18 = para INTERBUS

Z28 = para PROFIBUS

Z38 = para DeviceNet e CANopen
Z68 = para AS-Interface

Conversor de frequéncia MOVIMOT®

Interface de bus de campo
(ver "Designagéo das interfaces DeviceNet")

3.4 Designacao dos distribuidores de campo CANopen

3.41 Exemplo MF../Z.3., MQ../Z.3.
MFO21A/Z33A

3.4.2 Exemplo MF../MM../Z2.7., MQ../MM../1Z.7.
MFO22A/MM15C-503-00/Z37F 0

L

Moédulo de ligagoes

Z13 =para INTERBUS

Z23 = para PROFIBUS

Z33 = para DeviceNet e CANopen
Z63 = para AS-Interface

Interface de bus de campo
(ver "Designacao das interfaces CANopen")

Tipo de ligagao
0=L/1=A

Modulo de ligagoes

Z17 = para INTERBUS

Z27 = para PROFIBUS

Z37 = para DeviceNet e CANopen
Z67 = para AS-Interface

Conversor de frequéncia MOVIMOT®

Interface de bus de campo
(ver "Designacao das interfaces CANopen")
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Designacgao das unidades
Designacao dos distribuidores de campo CANopen

3.4.3 Exemplo MF../Z.6., MQ../Z.6.

MFO21A/Z36F/AF1
| Tecnologia de ligagoes
AFOQ = entrada de cabos métrica
AF1 = com conector Micro Style/ficha M12 para
DeviceNet e CANopen
AF2 = conector M12 para PROFIBUS
AF3 = conector M12 para PROFIBUS +
conector M12 para a alimentacédo de 24 V¢
AF6 = conector M12 para ligagdo da AS-Interface

Médulo de ligagoes

Z16 = para INTERBUS

Z26 = para PROFIBUS

Z36 = para DeviceNet e CANopen
Z66 = para AS-Interface

Interface de bus de campo
(ver "Designacao das interfaces CANopen")

3.44 Exemplo MF../MM..Z.8., MQ../MM../Z.8.

MFO22A/MM22C-503-00/Z38F 0/AF1
|_ Tecnologia de ligagées
AFQ = entrada de cabos métrica
AF1 = com conector Micro Style/ficha M12 para
DeviceNet e CANopen
AF2 = conector M12 para PROFIBUS
AF3 = conector M12 para PROFIBUS +
conector M12 para a alimentagdo de 24 V¢
AF6 = conector M12 para ligagao da AS-Interface

Tipo de ligagao
0=L/1=A
Médulo de ligagoes
Z18 = para INTERBUS
Z28 = para PROFIBUS

Z38 = para DeviceNet e CANopen
Z68 = para AS-Interface

Conversor de frequéncia MOVIMOT®

Interface de bus de campo
(ver "Designacéo das interfaces CANopen")
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Instalagao mecanica
Instru¢des de instalagéo

4 Instalagcao mecanica
4.1 Instrugées de instalagao

1

NOTA

No acto de entrega dos distribuidores de campo, a ficha de ligagdo do motor (cabo
hibrido) esta protegida com uma protecgéo para o transporte.

Esta protecgao garante o indice de proteccao IP40. Para garantir o indice de proteccao
especificado, a protecgao para transporte deve ser removida e a contraficha de ligagao
apropriada deve ser colocada e aparafusada.

4.1.1 Montagem

3

Os distribuidores de campo s6 podem ser montados sobre uma estrutura de suporte
nivelada, livre de vibragdes, rigida e resistente a torgdes.

Use parafusos M5 com anilhas adequadas para a montagem do distribuidor de
campo MFZ.3. Aperte os parafusos usando uma chave dinanométrica (binario de
aperto permitido: 2.8 — 3.1 Nm (25 — 27 Ib.in)).

Use parafusos M6 com as correspondentes anilhas para a montagem dos distribui-
dores de campo MFZ.6, MFZ.7 ou MFZ.8. Aperte os parafusos usando uma chave
dinanométrica (binario de aperto permitido: 3.1 — 3.5 Nm (27 — 31 Ib.in)).

4.1.2 Instalagcao em areas humidas ou ao ar livre

Use bucins roscados adequados para os cabos (se necessario, use adaptadores de
reducgao).

Vede todas as entradas de cabos nao utilizadas e os casquilhos de ligagédo M12 com
tampas roscadas.

Se o cabo for instalado lateralmente, coloque o cabo em forma de cotovelo.

Antes de reinstalar a interface de bus de campo / a tampa da caixa de terminais,
verifique as superficies de vedacao; limpe-as, se necessario.
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4 Instalagao mecanica
Interfaces de bus de campo MF../ MQ..

4.2 Interfaces de bus de campo MF.. / MQ..
As interfaces de bus de campo MF.. / MQ.. podem ser instaladas da seguinte maneira:
« Montagem na caixa de terminais do MOVIMOT®
* Instalagao no campo

4.2.1 Montagem na caixa de terminais do MOVIMOT®

1. Abra os orificios na base do MFZ pelo lado de dentro, como ilustrado na figura
seguinte:

1138656139

NOTA

As arestas da base [1] tém que ser eventualmente limadas!
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Instalagao mecanica 4
Interfaces de bus de campo MF.. / MQ..

2. Monte a interface de bus de campo na caixa de terminais do MOVIMOT® conforme
mostra a seguinte figura:

1138663947
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ao mecanica
Interfaces de bus de campo MF../ MQ..

Instalag

Instalagdo no campo

4.2.2

A figura seguinte ilustra a montagem préxima do motor de uma interface de bus de

campo MF../ MQ..:

1138749323

[11 Comprimento minimo dos parafusos: 40 mm
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4.3 Distribuidores de campo

4.3.1 Instalagao dos distribuidores de campo MF../Z.3., MQ../Z.3.
A figura seguinte mostra as dimensdes de fixagao para o distribuidor de campo ..Z.3.:

1138759307

4.3.2 Instalacao dos distribuidores de campo MF../Z.6., MQ../Z.6.
A figura seguinte mostra as dimensdes de fixagao para o distribuidor de campo ..Z.6.:

1138795019
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4.3.4

Instalagao mecanica
Distribuidores de campo

Instalacido dos distribuidores de campo MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z.7.
A figura seguinte mostra as dimensdes de fixagao para o distribuidor de campo ..Z.7.:

1138831499

Instalagao dos distribuidores de campo MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8. (tamanho 1)

A figura abaixo mostra as dimensées de fixagdo para o distribuidor de campo ..Z.8.
(tamanho 1):

1138843147
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4.3.5

Instalagéo dos distribuidores de campo MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8. (tamanho 2)

A figura abaixo mostra as dimensbes de fixagdo para o distribuidor de campo ..Z.8.
(tamanho 2):
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Projecto da instalagao, tendo em consideragéo os aspectos da compatibilidade

Instalagao eléctrica

Projecto da instalacao, tendo em consideragao os aspectos da
compatibilidade electromagnética

Informacgdes sobre a disposicao e a ligagdo dos componentes da instalagao

A escolha adequada dos cabos, uma ligagdo apropriada a terra e a ligagéo equipoten-
cial sao factores determinantes para uma instalagao bem sucedida de accionamentos
descentralizados.

As normas em vigor devem ser sempre respeitadas. Além disso, deve ser tomada
especial atengao aos seguintes pontos:

Ligagao equipotencial

— Independentemente da funcgao de terra (ligagdo do condutor de proteccéo), é
necessario garantir uma ligacado equipotencial de baixa impedéancia e adequada
para altas-frequéncias (ver também VDE 0113 ou VDE 0100 parte 540), por ex.,
através de:

— ligagdo dos componentes metalicos numa grande superficie de contacto
plana

— utilizacdo de eléctrodos de terra com fita (cordao HF)

1138895627

— A blindagem dos cabos de dados nao pode ser utilizada para a ligagao equipo-
tencial.
Cabos de dados e alimentagao de 24 V

— Devem estar separados dos cabos que estéo sujeitos a interferéncias (por ex.,
cabos de controlo de valvulas magnéticas, cabos do motor).

Distribuidor de campo

— Para a ligagéo entre o distribuidor de campo e o motor, a SEW-EURODRIVE
recomenda o uso de cabos hibridos pré-fabricados da SEW, desenhados espe-
cialmente para este tipo de ligagéo.

PR IR IR KKK KRR X o>

F IR 37

IXRRRRRRIRRRRARRIIKKIER
XXX

RS
1XRRA

1138899339

Bucins

— Utilize bucins com uma grande area de contacto para blindagem (observe as
notas respeitantes a escolha e correcta instalagdo dos bucins).
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Projecto da instalagéo, tendo em consideragéo os aspectos da compatibilidade

+ Blindagem do cabo

A blindagem do cabo deve ter boas caracteristicas de EMC (elevado nivel de
atenuacao).

Deve ser usada apenas como protecgao mecéanica do cabo e como blindagem.

Deve ser ligada numa grande area de contacto em ambas as extremidades do
cabo (usando bucins metalicos EMC) (observe as notas adicionais respeitantes
a escolha e correcta instalagdo dos bucins apresentadas neste capitulo).

+ Informagao adicional pode ser encontrada na publicagdao da SEW "Engenharia
dos Accionamentos — Implementagao Pratica, Compatibilidade Electromagné-
tica (EMC) na Engenharia dos Accionamentos"

5.1.2 Exemplo para a ligagdo da interface de bus de campo MF../ MQ.. ao MovIMOT®

Se a interface de bus de campo MF.. / MQ.. e 0 MOVIMOT® forem instalados separa-
damente, a ligagdo RS-485 deve ser implementada da seguinte maneira:

* Incorporacéo da alimentacéo de 24 V¢

utilize cabos blindados

ligue a blindagem a carcaca de ambas as unidades através de um bucim metalico
EMC (observe também as notas adicionais sobre a instalagéo correcta dos
bucins apresentadas neste capitulo)

use cabos de pares torcidos (ver figura seguinte)

RS+ ; RS+

RS- P — GND

L= = 24V = ] 24v
L T GND i ™ RS-
1138904075

* Sem incorporacéo da alimentacao de 24 V¢

Se 0 MOVIMOT® for alimentado com tensao de 24 V¢ utilizando cabos separados,
a ligacao RS-485 deve ser implementada da seguinte maneira:

utilize cabos blindados

ligue a blindagem a carcaga de ambas as unidades através de um bucim metalico
EMC (observe também as notas adicionais sobre a escolha e instalagcao cor-
rectas dos bucins apresentadas neste capitulo)

o potencial de referéncia GND deve também ser incorporado na interface RS-485
use cabos torcidos (ver figura seguinte)

RS+
RS-

GND

®—<
o ||

1138973579
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Instrucdes de instalagao para interfaces e distribuidores de bus de campo

5.2 Instrucgées de instalagcao para interfaces e distribuidores de bus de campo

5.2.1 Ligacao dos cabos de alimentagéao

* A tensao e a frequéncia nominais do conversor de frequéncia MOVIMOT® devem

estar de acordo com os dados da rede de alimentagao.

Seleccione a secgao transversal para o cabo de acordo com a corrente de entrada
l,im com poténcia nominal (consulte o capitulo "Informacéo técnica" das instrugdes
de operacgéo).

Instale os fusiveis no inicio do cabo de alimentagdo apds a jungao do sistema de
alimentagao. Use fusiveis do tipo D, DO, NH ou disjuntores. Dimensione os fusiveis
de acordo com a secgao transversal do cabo.

Nao é permitido usar um disjuntor diferencial convencional como dispositivo de pro-
teccdo. E permitido utilizar disjuntores diferenciais universais ("tipo B") como dispo-
sitivos de proteccdo. Durante o funcionamento normal dos accionamentos
MOVIMOT® podem ocorrer correntes de fuga > 3.5 mA.

De acordo com a norma EN 50178, € obrigatério estabelecer uma segunda ligagao
PE (no minimo com a mesma seccgéo transversal dos condutores de alimentagéo)
paralela ao condutor de protecgao através de pontos de ligagao separados. Durante
a operagao podem ocorrer correntes de fuga > 3.5 mA.

Para a ligagédo dos accionamentos MOVIMOT®, é necessario utilizar contactores de
protecgao da categoria de utilizagdo AC-3, de acordo com IEC 158.

A SEW-EURODRIVE recomenda a utilizagédo de sistemas de monitorizagao da cor-
rente de fuga com medigao por impulsos codificados em sistemas de alimentacao
com o neutro nao ligado a terra (sistemas IT). Desta forma, evitam-se irregulari-
dades do sistema de monitorizagao da corrente devido a capacitancia do conversor
de frequéncia em relagéo a terra.

5.2.2 Notas relativas a ligagao de terra PE e/ou ligagao equipotencial

/N

Montagem nao permitida

A PERIGO!

Ligacao incorrecta da terra PE.
Morte, ferimentos graves ou danos materiais por choque eléctrico.

O binario de aperto permitido para os parafusos de fixagdo € 2.0 — 2.4 Nm.
Observe as informagdes seguintes ao efectuar a ligagédo de terra PE.

Recomendagao: instalagado com terminal para Montagem com cabo de ligagao de filamento
cabo tipo forquilha rigido
Permitida para todas as sec¢oes transversais Permitida para secgoes transversais até 2.5 mm?

M5

323042443 323034251 323038347
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5.2.3 Seccao transversal da ligagao e intensidade de corrente maxima admitida

Terminais de poténcia X1, X21 | Terminais de controlo X20
(terminais com parafuso) (terminais de mola)
Secgao transversal da 0.2 mm?2 — 4 mm? 0.08 mm?2 — 2.5 mm?
ligagao (mmz)
Secgao transversal da AWG 24 - AWG 10 AWG 28 - AWG 12
ligagao (AWG)
Intensidade de corrente Corrente continua maxima Corrente continua maxima
maxima admitida de 32 A de 12 A

O binério de aperto admitido para os terminais de poténcia € 0.6 Nm (5 Ib.in).
5.2.4 Extensao da fonte de alimentacédo de 24 V¢ no médulo de ligagcdes MFZ.1

* Na area de ligagdo da alimentagdo de 24 V¢ estdo instalados 2 pernos M4 x 12.
Estes pernos podem ser utilizados para derivar a tens&o de alimentagdo de 24 V.

1140831499

* Aintensidade de corrente maxima admissivel para os pernos € de 16 A.

* O binario de aperto admitido para as porcas sextavadas dos pernos é de 1.2 Nm
(11 Ib.in) £ 20 %.

5.2.5 Opgoes de ligagao adicional para os distribuidores de campo MFZ.6, MFZ.7 e MFZ.8

* A area de ligacdo da alimentacdo de 24 V¢ inclui um bloco de terminais X29 com
2 pernos M4 x 12 e um terminal tipo ficha X40.

0 24V GND
Safety Power PE 1 2

1141387787

* O bloco de terminais X29 pode ser utilizado em alternativa ao terminal X20 para
derivar a tens&o de alimentagédo de 24 V¢ (consulte o capitulo "Estrutura da uni-
dade" das instrugdes de operagao). Os dois pernos sao ligados internamente com a
ligacao de 24 V no terminal X20.

Atribuicao dos terminais
N°. Nome | Fungao

X29 1 24V  Alimentagédo de 24 V para o sistema electrénico do médulo e sensores
(perno, shunt com o terminal X20/11)

2  GND | Potencial de referéncia 0V24 para o sistema electronico do médulo e

sensores (perno, shunt com o terminal X20/13)

+ O terminal tipo ficha X40 ("alimentacéo segura") destina-se a alimentacao externa
de 24 V¢ do conversor MOVIMOT® através de um relé de paragem de emergéncia.
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Isto permite que o accionamento MOVIMOT® seja utilizado em aplicagdes seguras.
Para mais informagdes, consulte o manual "MOVIMOT® MM..D — Seguranga Fun-
cional" do respectivo accionamento MOVIMOT®.

Atribuicao dos terminais

Ne°. Nom | Fungao
e

X40 124V  Tensao de alimentagéo de 24 V do MOVIMOT® para a desconexao com
um relé de paragem de emergéncia

2 GND | Potencial de referéncia 0V24 do MOVIMOT® para desconexao com relé
de paragem de emergéncia

De fabrica, X29/1 ja vem ligado a X40/1 e X29/2 a X40/2. Desta forma, o conversor
de frequéncia MOVIMOT® ¢ alimentado pela mesma fonte de alimentacdo de
24 V¢ da interface de bus de campo.

Para os pernos podem ser usados 0s seguintes valores aproximados:

— Intensidade de corrente maxima permitida: 16 A

— Binario de aperto permitido para as porcas sextavadas: 1.2 Nm (11 Ib.in) £ 20 %
Para o terminal X40 podem ser usados os seguintes valores aproximados:

— Intensidade de corrente maxima permitida: 10 A

— Seccdo transversal de ligacdo: 0.25 mm? — 2.5 mm? (AWG24 — AWG12)

— Binario de aperto permitido: 0.6 Nm (5 Ib.in)

5.2.6 Verificagao das ligagoes dos cabos

Apoés a verificagdo
da cablagem

Antes de ligar a alimentagao do sistema pela primeira vez, é necessario verificar as liga-
¢des dos cabos para prevenir danos pessoais, danos nos sistemas ou nos equipa-
mentos causados por ligagdes incorrectas.

3

Remova todos as interfaces de bus de campo do médulo de ligagbes

Desligue todos os conversores MOVIMOT® ligados ao mddulo de ligagbes (apenas
com MFZ.7, MFZ.8)

Desligue todas as fichas das ligagbes do motor (cabo hibrido) do distribuidor de
campo

Verifigue o isolamento dos cabos de acordo com os regulamentos nacionais em
vigor

Verifique a ligacéo a terra

Verifique se o cabo da alimentagéo e o cabo de 24 V¢ estdo isolados
Verifique se o cabo da alimentagéo e o cabo de comunicagdes estao isolados
Verifique a polaridade do cabo de 24 V¢

Verifique a polaridade do cabo de comunicagbes

Verifigue a sequéncia das fases da rede de alimentacao

Garanta a ligagao equipotencial entre as interfaces de bus de campo

Ligue e aparafuse todas as ligagdes do motor (cabo hibrido)

Encaixe as interfaces de bus de campo e aparafuse-as

Instale todos os conversores MOVIMOT® e aperte-os (s6 para MFZ.7, MFZ.8)
Monte todas as tampas das caixas de terminais

Tape todas as fichas de ligagao nao utilizadas
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5.2.7 Bucins metalicos EMC
Os bucins metalicos fornecidos pela SEW devem ser montados de acordo com a figura:

1141408395

Atencgao: Recorte o isolamento [1], mas ndo o puxe para tras!
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5.3 Ligagcdo com DeviceNet
5.3.1 LigacgoOes possiveis para DeviceNet

As interfaces de bus de campo MFD/MQD podem ser ligadas através de um multiport

ou de uma fichaem T. Se a ligagdo com a MFD/MQD é removida, as restantes estagdes
néo séo afectadas. O bus continuara activo.

[ ]

MFD/MQD MFD/MQD MFD/MQD

o — o — @ —

A= W [ = SEW [& A= W &

(1]

MFD/MQD MFD/MQD

(@) ©® )

ey —

= SiW (&

[2]
(1]
1410878347
[1] Resisténcia de terminagéo do bus 120 Q
[2] FichaemT
[3] Multiport
NOTA
® Observe as instrugcdes de ligagdo dos cabos de acordo com a especificagdo
1 DeviceNet 2.0!
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5.3.2 Ligacado do médulo de ligagoes MFZ31 com MFD../ MQD.. ao MOVIMOT®

= MFZ31 (DeviceNet) X20 31 MOVIMOT®
=== 19| 20| 21| 22| 23| 24| 25| 26| 27| 28| 29| 30| 31| 32| 33| 34 3536:|
MFZ31
§ 0 1 (L | L
|§ 1]2]3J4]5]6[7]8[]9]10]11[12]13[14]15]16]17[18]= = 4lZ CIC|| &2l &
= > >g 9 > x| p 2 N[ x| e x| x|y
< <+ Z zZ § & x| Z
§ 5oo| (2] NEREC IS O
coo 5 ST
MFD..
MQD.. (1]
X11 + -
1 | DRAIN 24V,
40 | @3 > v+ i
X11 5@ 3TV
1 2 -
4 | CAN_H
5 [ CAN_L

0 = Potencial nivel 0

[

(1]

1410908043

1 = Potencial nivel 1

Em caso de montagem separada MFZ31 / MOVIMOT®:

Ligue a blindagem do cabo RS-485, usando um bucim metalico EMC nos invélucros do MFZ e do MOVIMOT®

[2]
[3]

Garanta a ligagao equipotencial entre todas as estagdes do bus.
Atribuigdo dos terminais 19 — 36, de acordo com o capitulo "Ligagéo das entradas/saidas (I/O) das interfaces de
bus de campo MF../MQ.." (— pag. 44).

Atribuicao dos terminais

N°. Nome Direcgao Funcao
X20 1 V- Entrada DeviceNet, potencial de referéncia 0V24
2 CAN_L Entrada/Saida | Cabo de dados CAN_L
3 DRAIN Entrada Ligacao equipotencial
4 CAN_H Entrada/Saida  Cabo de dados CAN_H
5 V+ Entrada DeviceNet, alimentagao de 24 V
6 - - Reservado
7 - - Reservado
8 - - Reservado
9 - - Reservado
10 - - Reservado
11 24V Entrada Alimentagéo de 24 V para o sistema electrénico do médulo e sensores
12 24V Saida Alimentagdo de 24 V (shunt com o terminal X20/11)
13 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sistema electrénico do médulo e
sensores
14 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sistema electrénico do médulo e
sensores
15 24V Saida Alimentagao de 24 V para o MOVIMOT® (shunt com o terminal X20/11)
16 RS+ Saida Ligacdo da comunicagdo com o terminal RS+ do MOVIMOT®
17 RS- Saida Ligagdo da comunicagdo com o terminal RS- do MOVIMOT®
18 GND - Potencial de referéncia 0V24 para MOVIMOT® (shunt com terminal

X20/13)
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5.3.3 Ligacao do distribuidor de campo MFZ33 com MFD.. / MQD..

Mdédulo de ligagbes MFZ33 com interface de bus de campo MFD21/MQD21, MFD22 / MQD22 e 2 circuitos
de tenséo de 24 V¢ separados

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-—-—-—- -, IF ———————— PE
X11 81716151413 ]2]1]<4mm? (AWG10)
MFD21 a 33 3933%d ‘
meD2¢7 | g
MFD22 0 f;;mz o
MQD22 0 1
1]2[3Ja]5]6]7]8]9J10]1]2]3[a[5][6] 7[8
< < N [aV)
x 24 VDC 24V1 24V1
GND1 GND1
24V2 24V2
GND2 GND2
X11
e | 03 1 [ DRAIN
1 50 ) § x*
4 | CAN_H
5 | CAN_L
1411166987
0 = Potencial nivel 0 1 = Potencial nivel 1 n = Potencial nivel 2
Atribuicao dos terminais
N°. Nome Direcgao Funcao
X20 1 V- Entrada DeviceNet, potencial de referéncia 0V24
2 CAN_L Entrada/Saida | Cabo de dados CAN_L
3 DRAIN Entrada Ligacao equipotencial
4 CAN_H Entrada/Saida | Cabo de dados CAN_H
5 V+ Entrada DeviceNet, alimentagéo de 24 V
6-10 | - - Reservado
X21 1 24V Entrada Alimentacéo de 24 V para a electrénica do médulo, sensores € o
MOVIMOT®
2 24V Saida Alimentacéo de 24 V (shunt com o terminal X21/1)
3 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sistema electrénico do médulo,
sensores e o0 MOVIMOT®
4 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sistema electrénico do médulo,
sensores e 0 MOVIMOT®
5 V2124 Entrada Alimentagéo de 24 V para actuadores (saidas digitais)
6 V2124 Saida Alimentagdo de 24 V para actuadores (saidas digitais), shunt com o
terminal X21/5
7 GND2 - Potencial de referéncia 0V24V para actuadores
8 GND2 - Potencial de referéncia 0V24V para actuadores
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Modulo de ligagbes MFZ33 com interface de bus de campo MFD21 / MQD21, MFD22 / MQD22 e 1 circuito
de tens&o de 24 Vo comum

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — — — — —_a |- — - —-~—-~—- PE
|
xi|8]7]els5]al3]2]1]<amm?@awaGi10)
MFD21 w o 58N Q]Qou
mep21 | _ _ _ __ - -
— < 2.5 mm?2 (AWG12) <4 mm? (AWG10)
MFD22 [ | [ x20[ [ [ | [ [ | x21
ooo| MmaD22 0 1
1]2]3]4]5]6[7[8]9]10/1]2]3[4]5[6|7]38
FEEEEEE
ql S| Bl 6
1x24 VDC > > 6| o
24V 24V
GND GND
X1
4@ | 03 1 [ DRAIN
50 X11 CRET
1 2 3TV
4 |CAN_H
5 [CAN_L
1411196299

0 = Potencial nivel 0

1 = Potencial nivel 1 — = Potencial nivel 2

Atribuicao dos terminais

N°. Nome Direcgao Funcgao
X20 1 V- Entrada DeviceNet, potencial de referéncia 0V24
2 CAN_L Entrada/Saida | Cabo de dados CAN L
3 DRAIN Entrada Ligacao equipotencial
4 CAN_H Entrada/Saida | Cabo de dados CAN_H
5 V+ Entrada DeviceNet, alimentagdo de 24 V
6-10 - - Reservado
X21 1 24V Entrada Alimentagao de 24 V para a electrénica do médulo, sensores € o
MOVIMOT®
24V Saida Alimentagdo de 24 V (shunt com o terminal X21/1)
GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sistema electrénico do médulo,
sensores e 0 MOVIMOT®
4 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sistema electrénico do médulo,
sensores e 0 MOVIMOT®
5 V2124 Entrada Alimentagao de 24 V para actuadores (saidas digitais)
(] V2124 Saida Alimentacéo de 24 V para actuadores (saidas digitais), shunt com o
terminal X21/5
GND2 - Potencial de referéncia 0V24V para actuadores
GND2 - Potencial de referéncia 0V24V para actuadores
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Moédulo de ligagées MFZ33 com interface de bus de campo MFD32 / MQD32

L3 L3
L2 L2
L1 L1

PE- — - — - — — —_ ! ! ] e —e—— - —— PE

~ooo| MQD32

<2.5 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10) zll—)

] R L -

llll);zollll | [ [ xa1 [ [ |
1[2[3[]4]5[6]7[8[9]10/1[2]3[4[5][6[7]38
REEEEEE
2x24V,, o &
24V 24v
GND GND
X11
o | @3 1 [ DRAIN
50 X11 2 | V+
1 > 3|V
4 [CAN_H
5 [CAN_L
1411226635

0 = Potencial nivel 0 1 = Potencial nivel 1

Atribuicao dos terminais
N°. Nome Direcgao Funcgao
X20 1 V- Entrada DeviceNet, potencial de referéncia 0V24
2 CAN_L Entrada/Saida | Cabo de dados CAN L
3 DRAIN Entrada Ligacao equipotencial
4 CAN_H Entrada/Saida | Cabo de dados CAN_H
5 V+ Entrada DeviceNet, alimentagdo de 24 V
6-10 - - Reservado
X21 1 24V Entrada Alimentagao de 24 V para a electrénica do médulo, sensores € o
MOVIMOT®
24V Saida Alimentagao de 24 V (shunt com o terminal X21/1)
GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sistema electrénico do médulo,
sensores e 0 MOVIMOT®
4 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sistema electrénico do médulo,
sensores e 0 MOVIMOT®
58 - - Reservado
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5.3.4 Ligacao dos distribuidores de campo MFZ36, MFZ37, MFZ38 com MFD.. / MQD..

Mdédulo de ligagbes MFZ36, MFZ37, MFZ38 com interface de bus de campo MFD21 / MQD21,
MFD22 / MQD22 e 2 circuitos de tensgo de 24 V¢ separados

= st L3 L3
i L2 L2
L1 L1
MFZ36 PE- — - — - — - — - - |—-—-—-—-—- PE
I 1
H‘:':O: x1 [1]2]3]a]5]6]7]8]<4mm?@awaGio)
[ - TR ECEC R R
= R e
ol @
— e — 19] 20| 21[ 22| 23] 24] 25| 26| 27| 28| 29| 30| 31| 32| 33| 34| 35| 36
1 I I I I
— |:| {<2.5 mm2 (AWG12)} X20
I I I
0 1
1]2[3]a[5]6]7[8]910[11]12[13][14[15]16|17] 18
MFZ38 >SI>Taf o] 3] 3] o &
+ N % % § § zZ| z
f TS 241 ol © 24V1
- oo GND1 GND1
MFD21 MFD22 24V2 24V2
MQD21 MQD22 GND2 GND2
2x24V, "
6 | 03 1 | DRAIN
o 2 | V+
LN b STV
4 [CAN H
5 [CAN L

0 = Potencial nivel 0

1 = Potencial nivel 1

— = Potencial nivel 2

[1] Atribuigdo dos terminais 19 — 36, de acordo com o capitulo "Ligagéo das entradas/saidas (I/O) das interfaces de
bus de campo MF../MQ.." (— pag. 44).

Atribuicao dos terminais

N°. Nome Direcgao Funcao
X20 1 V- Entrada DeviceNet, potencial de referéncia 0V24
2 CAN_L Entrada/Saida | Cabo de dados CAN_L
3 DRAIN Entrada Ligacao equipotencial
4 CAN_H Entrada/Saida | Cabo de dados CAN_H
5 V+ Entrada DeviceNet, alimentagéo de 24 V
6-10 - - Reservado
11 24V Entrada Alimentagéo de 24 V para o sistema electrénico do médulo e sensores
12 24V Saida Alimentagéo de 24 V (shunt com o terminal X20/11)
13 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sistema electrénico do médulo e
sensores
14 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sistema electrénico do médulo e
sensores
15 V2124 Entrada Alimentagdo de 24 V para actuadores (saidas digitais)
16 V2124 Saida Alimentacéo de 24 V para actuadores (saidas digitais), shunt com o
terminal X20/15
17 GND2 - Potencial de referéncia 0V24V para actuadores
18 GND2 - Potencial de referéncia 0V24V para actuadores
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Mddulo de ligagbes MFZ36, MFZ37, MFZ38 com interface de bus de campo MFD21/MQD21,
MFD22 / MQD22 e 1 circuito de tensgo de 24 V¢ comum:

Ml

MFZ36

=

MFZ37

@l

61|:I
=

Nl

MFZ38

o

[

§ \oxele}
(eXeXe)

MFD21
MQD21

MFD22
MQD22

1x24V,,

0 = Potencial nivel 0

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-—-—-—-—- - |——— - — - — - PE

: ]
xt1 [1]2]3|a]5]6]7]8]<4amm?@awagio)
el

w ~~ = N N o o W
a <~ < J dJd 4ad 4Jd a

|—' 19| 20| 21[ 22| 23| 24| 25| 26| 27| 28| 29| 30| 31| 32| 33| 34| 35] 36
1

[<2.5 mm? (AWG12)] X20
——

|
1[2[3[4[5?6[7[8[9[10 11|12?13|14M

33 228 3§ 2
8 & G of g g gl z
24V 24V
GND GND
X1
7o | ) 1 | DRAIN
50 ) xnn| 2V
1 2 3 V-
4 [CAN_H
5 |CAN_L
1411289611

1 = Potencial nivel 1 n = Potencial nivel 2

[1] Atribuicdo dos terminais 19 — 36, de acordo com o capitulo "Ligagéo das entradas/saidas (I/0) das interfaces de
bus de campo MF../MQ.." (— pag. 44).

Atribuicao dos terminais
N°. Nome Direcgao Funcao
X20 1 V- Entrada DeviceNet, potencial de referéncia 0V24
2 CAN_L Entrada/Saida | Cabo de dados CAN_L
3 DRAIN Entrada Ligacao equipotencial
4 CAN_H Entrada/Saida = Cabo de dados CAN_H
5 V+ Entrada DeviceNet, alimentagéo de 24 V
6-10 - - Reservado
1" 24V Entrada Alimentagdo de 24 V para o sistema electronico do modulo e sensores
12 24V Saida Alimentagao de 24 V (shunt com o terminal X20/11)
13 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sistema electrénico do médulo e
sensores
14 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sistema electrénico do médulo e
sensores
15 V2124 Entrada Alimentagdo de 24 V para actuadores (saidas digitais)
16 V2124 Saida Alimentagéo de 24 V para actuadores (saidas digitais), shunt com o
terminal X20/15
17 GND2 - Potencial de referéncia 0V24V para actuadores
18 GND2 - Potencial de referéncia 0V24V para actuadores

32

Manual Resumido — Interfaces e Distribuidores de Campo DeviceNet/CANopen




Instalagao eléctrica
Ligagdo com DeviceNet

Mddulo de ligagbes MFZ36, MFZ37, MFZ38 com a interface de bus de campo MFD32 / MQD32

0

MFZ36

C

) —

MFZ37
ol

ol
—

) E—

]

MFZ38

o

13

00O
o0

MFD32
MQD32

1x24V,,

0 = Potencial nivel 0

[11 L Atribuicdo dos terminais 19 — 36, de acordo com o capitulo "Ligagédo das entradas/saidas (I/O) das interfaces de

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-F———-— - — - _.I r-—-—-— - — - PE

1
xi1 L1/ 2]3]4]5]6]7]8]<4amm?(@awcio)
M0 I B T B
L>19\20|21|22|23|24|25|26|27|28[29[30[31[32[33[34[35[36
1
{ < 2.5 mm2 (AWG12) } X20
I I I I
0 1
1[2[]3J4a]5[6]7][8[9]10[11[12]13][14]15]16][17] 18
> > Aol a 17 N, B, B/}
< <| Z| 2 e ¢ ¢ ¢
24V 24V
GND GND
X11
o | &) 1 | DRAIN
2 | V+
150 L) X 3TV
4 [CAN_H
5 | CAN_L
1411323019

bus de campo MF../MQ.." (— péag. 44).

1 = Potencial nivel 1

Atribuicao dos terminais

N°. Nome Direcgao Funcao
X20 1 V- Entrada DeviceNet, potencial de referéncia 0V24
2 CAN_L Entrada/Saida | Cabo de dados CAN_L
3 DRAIN Entrada Ligacao equipotencial
4 CAN_H Entrada/Saida @ Cabo de dados CAN_H
5 V+ Entrada DeviceNet, alimentacao de 24 V
6-10 - - Reservado
1 24V Entrada Alimentagéo de 24 V para o sistema electrénico do médulo e sensores
12 24V Saida Alimentagdo de 24 V (shunt com o terminal X20/11)
13 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sistema electrénico do modulo e
sensores
14 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sistema electrénico do modulo e
sensores
15- - - Reservado
18
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5.3.5 Ligacao com flange de ligacao AGA. opcional

A figura seguinte mostra a flange de ligagdo AGA.:

1411381771
Atribuicao dos condutores do cabo de controlo X1
Pino | Cor Identificagao Ligado ao terminal do distribuidor de campo
1 BK L1 X1/2
2 GNYE PE X1/8
3 BK L2 X1/4
4 - SHIELD Ponta isolada
5 BK L3 X1/6
6 BK SAFETY MONITOR

Pontas dos fios ligadas electricamente
7 BK SAFETY MONITOR e isoladas
RETURN
BK SAFE +24 VDC X40/1 (Alimentacdo de segurancga)

9 BK SAFE 0 VDC X40/2 (Alimentagao de seguranca)
Atribuicao dos pinos do conector X16
Pino Cor Identificagao Ligado ao terminal do distribuidor de campo
1 BN 24 VDC X29/1
2 = - Ponta isolada
3 - - Ponta isolada
4  BK 0VDC X29/2
Atribuicao dos pinos do conector X11
Pino Cor Identificagao Ligado ao terminal do distribuidor de campo
1 - SHIELD X20/3
2 RD | V+ X20/5
3 BK V- X20/1
4 'WH  CAN_H X20/4
5 BU CAN_L X20/2

Manual Resumido — Interfaces e Distribuidores de Campo DeviceNet/CANopen




Instalagao eléctrica
Ligagdo com DeviceNet

5.3.6 Ligacao com flange de ligacao AGB. opcional

A figura seguinte mostra a flange de ligagdo AGB.:

1411415691

Atribuicao dos condutores do cabo de controlo X2

Pino Cor Identificagao Ligado ao terminal do distribuidor de campo
1 BK L1 X1/2
2 GNYE PE X1/8
3 BK L2 X1/4
4 - SHIELD Ponta isolada
5 BK L3 X1/6
6 BK SAFETY MONITOR
Pontas dos fios ligadas electricamente

7 BK SAFETY MONITOR e isoladas

RETURN
8 BK SAFE +24 VDC X40/1 (Alimentagdo de segurancga)
9 BK SAFE 0 VDC X40/2 (Alimentagao de seguranca)

Atribuicao dos condutores do cabo de controlo X15

Pino Cor Identificagao Ligado ao terminal do distribuidor de campo
1 - SHIELD X20/3

2 WH CAN_H X20/4

3 BU CAN_L X20/2

4 BK V+ X20/5

5 BK V- X20/1

6 BK 24V INPUT PWR X29 X29/1

7 BK OV INPUT PWR X29 X29/2

8 BK SPARE Ponta isolada

9 BK SPARE Ponta isolada
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5.4
5.41

Instalagao eléctrica
Ligagdo com CANopen

Ligagdo com CANopen

Ligagoes possiveis para CANopen

As interfaces de bus de campo MFO s&o ligadas através fichas em T. Se a ligagdo com
uma interface de bus de campo for removida, as restantes estagdes ndo sao afectadas.

O bus continuara activo.

[ ]

@ —

@@= S5W [

-
¢

I —
=~ S5W [&

(=)
Q= SiW [&

[1] Resisténcia de terminagéo do bus 120 Q

[2] FichaemT

1411463179

NOTA

1 DR(P) 303!

Observe as instrugdes de ligagdo dos cabos de acordo com a especificagdo CANopen
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5.4.2 Ligagio do médulo de ligagées MFZ31 com MFO.. ao MOVIMOT®

CAN_H

= MFZ31 (CANopen) X20 [3] MOVIMOT®
20 19] 20] 21] 22[ 23] 24] 25] 26 [ 27] 28] 29] 30] 31[ 32] 33] 34] 35 3e:|
MFZ31
0 i (L | L
3 1[2[3[4][5]6[7][8]9]10]11[12][13[14[15][16]17]18|= =] |3 CIG[& &2 vl &
e > = 0 o S| t] .1 o N bAMEEEANEE 4k
3+ 2z ¥ @9 @ =
A NGO o N @ O]
g (oXeXe) [2] ..................................
~ooo é;{""'"" """""""""""""""
MFO... [1]
X1 + -
1 [CAN_SHLD 24V,
4 .‘3 2 [CAN_V+
X11 5 3 | CAN_GND
1 2
4
5

0 = Potencial nivel 0

[

CAN_L

1411498891

1 = Potencial nivel 1

Em caso de montagem separada MFZ31 / MOVIMOT®:

Ligue a blindagem do cabo RS-485, usando um bucim metalico EMC nos invélucros da MFZ e do MOVIMOT®

[2]
[3]

bus de campo MF../MQ.." (— péag. 44).

Garanta a ligagao equipotencial entre todas as estagdes do bus.
Atribuigdo dos terminais 19 — 36, de acordo com o capitulo "Ligagédo das entradas/saidas (I/O) das interfaces de

Atribuicao dos terminais

N°. Nome Direcgao Funcao
X20 1 CAN_GND | Entrada CANopen, potencial de referéncia 0V24
2 CAN_L Entrada/Saida | Cabo de dados CAN_L
3 CAN_SHLD | Entrada Ligacao equipotencial
4 CAN_H Entrada/Saida  Cabo de dados CAN_H
5 CAN_V+ Entrada CANopen, alimentagéo de 24 V
6 - - Reservado
7 - - Reservado
8 - - Reservado
9 - - Reservado
10 - - Reservado
11 24V Entrada Alimentagéo de 24 V para o sistema electrénico do médulo e sensores
12 24V Saida Alimentagdo de 24 V (shunt com o terminal X20/11)
13 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sistema electrénico do médulo e
sensores
14 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sistema electrénico do médulo e
sensores
15 24V Saida Alimentag&o de 24 V para o MOVIMOT® (shunt com o terminal X20/11)
16 RS+ Saida Ligagdo da comunicagdo com o terminal RS+ do MOVIMOT®
17 RS- Saida Ligagdo da comunicagdo com o terminal RS- do MOVIMOT®
18 GND )P(gge;qgi)al de referéncia 0V24 para o MOVIMOT® (shunt com o terminal

Manual Resumido — Interfaces e Distribuidores de Campo DeviceNet/CANopen

37
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Ligagdo com CANopen

5.4.3 Ligacao do distribuidor de campo MFZ33 com MFO..
Mdédulo de ligagbes MFZ33 com a interface de bus de campo MFO21, MFO22 e 2 circuitos de tensdo

de 24 V¢ separados

L3 L3
L2 L2
L1 L1

PE-—~—~=—~-—- = | 1! !/ !y - -———""—"="—=-—- PE

1] |
<25 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10) _;%>

|
xi|sl7]e6ls5[al3]2]1]<amm? (awGi0)

N ™ o W
a 250 89 99 9 a

X20 X21
I N N
1]2[3[4]5[6[7[8]9[10/1]2]3]4|5]6[7]8
23 2 gl &g g8
qf of o o] N N Z Z
> > ol o
2x24V,,
24VA1 24V1
GND1 GND1
24v2 24V2
GND2 GND2
X11
/A3 1 |CAN_SHLD
2 [CAN_V+
5@ X11
1 3 |CAN_GND
4 [CAN_H
5 | CAN_L
1411535115

0 = Potencial nivel 0

1 = Potencial nivel 1

n = Potencial nivel 2

Atribuicao dos terminais
N°. Nome Direcgao Funcao
X20 1 CAN_GND | Entrada CANopen, potencial de referéncia 0V24
2 CAN_L Entrada/Saida | Cabo de dados CAN_L
3 CAN_SHLD | Entrada Ligacao equipotencial
4 CAN_H Entrada/Saida  Cabo de dados CAN_H
5 CAN_V+ Entrada CANopen, alimentagéo de 24 V
6-10 - - Reservado
X21 1 24V Entrada Alimentagéo de 24 V para o sistema electronico do médulo, sensores +
MOVIMOT®
24V Saida Alimentagao de 24 V (shunt com o terminal X21/1)
GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sistema electrénico do médulo,
sensores + MOVIMOT®
4 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sistema electrénico do médulo,
sensores + MOVIMOT®
5 V2124 Entrada Alimentagéo de 24 V para actuadores (saidas digitais)
6 V2124 Saida Alimentagdo de 24 V para actuadores (saidas digitais), shunt com o
terminal X21/5
GND2 - Potencial de referéncia 0V24V para actuadores
GND2 - Potencial de referéncia 0V24V para actuadores
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Moédulo de ligagbes MFZ33 com a interface de bus de campo MFO21, MFO22 e 1 circuito de tensdo

de 24 Ve comum

0 = Potencial nivel 0

Atribuicao dos terminais

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE - — - — - — - — - - ———— e — - — - PE
| |
xi|8|7]6[5]a[3]2]1]<4mm?@AwaGi0)
W ~ ~ o0 N o o W
MFO21 A d d d d d d o
< 2.5 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10) é
MFO22 L [ [ | )E)ZOI L [ | I I1 | x21
1]2]3[4a]5]6[7][8[9]10/1] 2[3]4]5[6]7][8
> > Al o S O o o
| <«| Z| Z| Y §f O] O
A REEEEEE
24V 24V
GND GND
X1
1 [CAN_SHLD
4'5‘ 3 2 [CAN_V+
o o2) X' | [3[CAN GND
4 [CAN_H
5 [CAN_L
1411572107

1 = Potencial nivel 1 n = Potencial nivel 2

N°. Nome Direc¢ao Funcao
X20 1 CAN_GND | Entrada CANopen, potencial de referéncia 0V24
2 CAN_L Entrada/Saida | Cabo de dados CAN_L
3 CAN_SHLD | Entrada Ligacao equipotencial
4 CAN_H Entrada/Saida = Cabo de dados CAN_H
5 CAN_V+ Entrada CANopen, alimentagéo de 24 V
6-10 | - - Reservado
X21 1 24V Entrada Alimentagéo de 24 V para o sistema electrénico do médulo, sensores +
MOVIMOT®
24V Saida Alimentagdo de 24 V (shunt com o terminal X21/1)
GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sistema electrénico do médulo,
sensores + MOVIMOT®
4 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sistema electrénico do médulo,
sensores + MOVIMOT®
V2124 Entrada Alimentagdo de 24 V para actuadores (saidas digitais)
V2124 Saida Alimentagéo de 24 V para actuadores (saidas digitais), shunt com o
terminal X21/5
GND2 - Potencial de referéncia 0V24V para actuadores
GND2 - Potencial de referéncia 0V24V para actuadores
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Moédulo de ligagbes MFZ33 com a interface de bus de campo MFO32

0 = Potencial nivel 0

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — = — = — - - ———— e ————— - PE
|
xi[8] 7] 6] 5] a[3]2]1][<4amm? (AWG10)
T (R T S B
g fco0l - - -"-"-"-"-"-"-"-""=-""=-""="=-""="-"-"=""="=""="=”"="=~"="=”"=”"=”"=”"=-"=-"==
o | LR < 2.5 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
[ | [ [ xo0f | [ | [ [ [ x21 [ [ |
0 1
1]2]3]4]5]|6]7][8]9[10/1]2]3]4]5]6]7]8
> > Al A 7 ] )
S % % ¢ o o 0
24V 24V
GND GND
X1
1| CAN_SHLD
4.5.'3 i1 2 CAN V=
; o 3 [CAN_GND
4| CAN_H
5 | CAN_L
1411609867

1 = Potencial nivel 1

Atribuicao dos terminais
N°. Nome Direccao Funcao
X20 1 CAN_GND | Entrada CANopen, potencial de referéncia 0V24
2 CAN_L Entrada/Saida | Cabo de dados CAN_L
3 CAN_SHLD | Entrada Ligagdo equipotencial
4 CAN_H Entrada/Saida | Cabo de dados CAN_H
5 CAN_V+ Entrada CANopen, alimentagdo de 24 V
6-10 | - - Reservado
X21 1 24V Entrada Alimentagao de 24 V para a electrénica do modulo, sensores € o
MOVIMOT®
24V Saida Alimentacéo de 24 V (shunt com o terminal X21/1)
3 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sistema electrénico do médulo,
sensores e 0 MOVIMOT®
4 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sistema electrénico do médulo,
sensores e 0 MOVIMOT®
5-8 - - Reservado
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5.4.4 Ligacao dos distribuidores de campo MFZ36, MFZ37, MFZ38 com MFO

Mdédulo de ligagbes MFZ36, MFZ37, MFZ38 com a interface de bus de campo MFO21, MFO22 e 2 circuitos

de tenséo de 24 V¢ separados
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MFZ36

=

MFZ37
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0 = Potencial nivel 0

[1] Atribuicdo dos terminais 19 — 36, de acordo com o capitulo "Ligac&o das entradas/saidas (I/O) das interfaces de
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bus de campo MF../MQ.." (— pag. 44).

X11

1 = Potencial nivel 1

X11
CAN_SHLD
CAN_V+
CAN_GND
CAN_H
CAN_L

G |H(WIN(=

n = Potencial nivel 2

Atribuicao dos terminais

N°. Nome Direcgao Funcgao
X20 1 CAN_GND | Entrada CANopen, potencial de referéncia 0V24
2 CAN_L Entrada/Saida | Cabo de dados CAN_L
3 CAN_SHLD | Entrada Ligacao equipotencial
4 CAN_H Entrada/Saida  Cabo de dados CAN_H
5 CAN_V+ Entrada CANopen, alimentagéo de 24 V
6-10 - - Reservado
11 24V Entrada Alimentagdo de 24 V para o sistema electrénico do médulo e sensores
12 24V Saida Alimentagdo de 24 V (shunt com o terminal X20/11)
13 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sistema electrénico do médulo e
sensores
14 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sistema electrénico do médulo e
sensores
15 V2124 Entrada Alimentagao de 24 V para actuadores (saidas digitais)
16 V2124 Saida Alimentagao de 24 V para actuadores (saidas digitais), shunt com o
terminal X20/15
17 GND2 - Potencial de referéncia 0V24V para actuadores
18 GND2 - Potencial de referéncia 0V24V para actuadores
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Mddulo de ligagbes MFZ36, MFZ37, MFZ38 com a interface de bus de campo MFO21, MFO22 e 1 circuito
de tensgo de 24 Vo comum:
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|
|
x1 [1][2]3[a[5]6]7]8]<4mm?(@awG10)
8 33399338
myg ... g7t
|—> 19] 20| 21[ 22| 23] 24| 25[ 26| 27] 28| 29[ 30| 31[ 32| 33[ 34| 35| 36
1
Is;2.5n;1m2'(AWiG12)II | X20
0 1
1]2]3]4]5]6]7[8]9]10[11]12]13][14]15[16]17] 18
> > ol o ¥ ¥ o o
al &l gl g
DR S
24V 24V
GND GND
X1
1[CAN_SHLD
4.5. ®Y yi1 | [2[CANV+
| o 3 CAN_GND
4|CAN_H
5| CAN_L
1411739147

1 = Potencial nivel 1

“ = Potencial nivel 2

[1] Atribuicdo dos terminais 19 — 36, de acordo com o capitulo "Ligagéo das entradas/saidas (I/0) das interfaces de
bus de campo MF../MQ.." (— pag. 44).

Atribuicao dos terminais
N°. Nome Direcgao Funcgao
X20 1 CAN_GND | Entrada CANopen, potencial de referéncia 0V24
2 CAN_L Entrada/Saida | Cabo de dados CAN_L
3 CAN_SHLD | Entrada Ligacao equipotencial
4 CAN_H Entrada/Saida  Cabo de dados CAN_H
5 CAN_V+ Entrada CANopen, alimentagéo de 24 V
6-10 - - Reservado
11 24V Entrada Alimentagéo de 24 V para o sistema electrénico do médulo e sensores
12 24V Saida Alimentagdo de 24 V (shunt com o terminal X20/11)
13 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sistema electrénico do médulo e
sensores
14 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sistema electrénico do médulo e
sensores
15 V2124 Entrada Alimentacéo de 24 V para actuadores (saidas digitais)
16 V2124 Saida Alimentagdo de 24 V para actuadores (saidas digitais), shunt com o
terminal X20/15
17 GND2 - Potencial de referéncia 0V24V para actuadores
18 GND2 - Potencial de referéncia 0V24V para actuadores
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Mddulo de ligagbes MFZ36, MFZ37, MFZ38 com a interface de bus de campo MFO32

ul n L3 L3
D[ L2 L2
= L1 L1
MFZ36 PE- - _ B . oE
[ ! |
HI @ — x1|1]12]3[4a]5]6] 7] 8]<4mm?@awG10)
Ww ~ ~ &N o ™ ™ w
MFZ37 1 o < 4 J g J Jd g
W gy | &S AEEE
— L
- 19] 20| 21| 22] 23| 24| 25| 26| 27| 28| 29| 30| 31| 32[ 33| 34[ 35| 36
P 1
I I I I I
|:| <25 mm2 (AWG12) | '[ X20
I I I I
0 1
MFZ38 11234567 [8]9]10]11]12]13]14]15]16]17]18
+ > > Al a % g 8 %
., s 3 2z €88 ¢8
Ig—IOOO
~O00 MFO32 24V 24V
GND GND
1x24V,,
X11
1[CAN_SHLD
4.5.'3 X11 2 [CAN_V+
; o 3| CAN_GND
4[CAN_H
5 | CAN_L
1411868811

0 = Potencial nivel 0

[1] Atribuigdo dos terminais 19 — 36, de acordo com o capitulo "Ligagéo das entradas/saidas (I/O) das interfaces de

bus de campo MF../MQ.." (— pag. 44).

1 = Potencial nivel 1

Atribuicao dos terminais

N°. Nome Direcgao Funcgao
X20 1 CAN_GND | Entrada CANopen, potencial de referéncia 0V24
2 CAN L Entrada/Saida | Cabo de dados CAN_L
3 CAN_SHLD | Entrada Ligagao equipotencial
4 CAN_H Entrada/Saida = Cabo de dados CAN_H
5 CAN_V+ Entrada CANopen, alimentagdo de 24 V
6-10 - - Reservado
11 24V Entrada Alimentagdo de 24 V para o sistema electrénico do médulo e sensores
12 24V Saida Alimentacéo de 24 V (shunt com o terminal X20/11)
13 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sistema electrénico do médulo e
sensores
14 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sistema electrénico do médulo e
sensores
15- - - Reservado
18

Manual Resumido — Interfaces e Distribuidores de Campo DeviceNet/CANopen

43



Instalagao eléctrica
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5.5 Ligacao das entradas/saidas (I/O) das interfaces de bus de campo MF../MQ..
A ligagao das interfaces de bus de campo é feita via terminais ou conectores M12.

5.5.1 Ligacao das interfaces de bus de campo através de terminais
Interfaces de bus de campo com 4 entradas digitais e 2 saidas digitais:

MF2.6 o MF21 .21
MFZ.7 em combinagdo com MF.22 MQ.22
MFZ.8 MF.23
[aV] [aV) [aV)
X20| 19| 20 | 212223 |24 | 25 | 26| 27| 28] 20 | 30 [ 31 [ 32 [ 33 34| 35| 36
! ] ,
)/L( M
~_ | | L
[1] Apenas MFI23: Reservado; para todos os restantes médulos MF..: V2124 1141534475
1 = Potencial nivel 1
d = Potencial nivel 2
Ne°. Nome Direccao Funcao
X20 19 DIO Entrada Sinal de comutacdo do sensor 11
20 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sensor 1
21 V024 Saida Tensao de alimentagéo de 24 V para o sensor 11
22 DI1 Entrada Sinal de comutagao do sensor 2
23 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sensor 2
24 V024 Saida Tenséao de alimentagao de 24 V para o sensor 2
25 DI2 Entrada Sinal de comutacgao do sensor 3
26 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sensor 3
27 V024 Saida Tensao de alimentagéo de 24 V para o sensor 3
28 DI3 Entrada Sinal de comutagao do sensor 4
29 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sensor 4
30 V024 Saida Tenséao de alimentagéo de 24 V para o sensor 4
31 DOO0 Saida Sinal de comutagdo do actuador 1
32 GND2 - Potencial de referéncia 0V24 para o actuador 1
33 DO1 Saida Sinal de comutagao do actuador 2
34 GND2 - Potencial de referéncia 0V24 para o actuador 2
Alimentagao de 24 V para actuadores
3 vane  Ewass eSO M e e e 15
ou 16
36 GND2 - Potencial de referéncia 0V24 para actuadores
apenas com MFZ.6, MFZ.7 e MFZ.8: shunt com o
terminal 17 ou 18

1) Utilizado em combinagdo com os distribuidores de campo MFZ26J e MFZ28J para sinal de verificagédo do
interruptor de manutengéo (contacto NA). E possivel efectuar uma avaliagéo através do controlador.
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Interfaces de bus de campo com 6 entradas digitais:

MFZ.1
MFZ.6 L MF.32 MQ.32
MFZ.7 em combinagdo com MF.33
MFZ.8
X20 19|20|21|22|23|24|25|26|27|28|29|30|31|32|33|34|35|36
| N N N
L —— L]
~L_ | = —
1141764875
1 = Potencial nivel 1
N°. Nome Direccao Funcgao
X20 19 | DIo Entrada Sinal de comutacgao do sensor 11
20 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sensor 1
21 V024 Saida Tensao de alimentagéo de 24 V para o sensor 11
22 DN Entrada Sinal de comutagao do sensor 2
23 | GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sensor 2
24 V024 Saida Tenséao de alimentagao de 24 V para o sensor 2
25 | DI2 Entrada Sinal de comutagao do sensor 3
26 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sensor 3
27 | V024 Saida Tensao de alimentagéo de 24 V para o sensor 3
28 | DI3 Entrada Sinal de comutagao do sensor 4
29 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sensor 4
30 V024 Saida Tenséao de alimentagao de 24 V para o sensor 4
31 Di4 Entrada Sinal de comutagao do sensor 5
32 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sensor 5
33 | DI5 Entrada Sinal de comutagao do sensor 6
34 GND - Potencial de referéncia 0V24 para o sensor 6
35 | res. - Reservado
36 GND - Potencial de referéncia 0V24 para sensores

1) Utilizado em combinagao com os distribuidores de campo MFZ26J e MFZ28J para sinal de verificagao do
interruptor de manutengéo (contacto NA). E possivel efectuar uma avaliagdo através do controlador.
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5.5.2 Ligacao das interfaces de bus de campo através de conector M12
Interfaces de bus de campo MF.22, MQ.22, MF.23 com 4 entradas digitais e 2 saidas digitais:
» Ligue os sensores / actuadores, usando os casquilhos M12 ou por meio de terminais.
* Quando utilizar as saidas: ligue 24 V a V2124 /| GND2
+ Ligue os sensores / actuadores de dois canais a DI0, DI2 e DOO. Neste caso, DI1,
DI3 e DO1 ndo podem ser utilizados.

24V
(V024)

24V
(V024)

GND GND GND2
[ o
o ([ o
24V 24V
(V024) = (V024)T
A j\ { ﬁ
S DO1 =A%
bi1 DBJi@ GND GND2 | _|

(1]

Para interface de bus de

DI0 ndo pode ser utilizada com os distribuidores de campo MFZ26J e
MFZ28J

campo MF.22H:

1141778443

Ligue os sensores / actuadores, usando os casquilhos M12 ou por meio de terminais.

Quando utilizar as saidas: ligue 24 V a V2124 / GND2
Podem ser ligados os seguintes tipos de sensores / actuadores:

— 4 sensores monocanal e 2 actuadores de um canal, ou 4 sensores e 2 actuadores

de dois canais.

— Se forem utilizados sensores / actuadores de dois canais, o segundo canal ndo

€ ligado.
(\%‘2\2) (\%2\‘/1)
_ ‘ @) 1 @) D
(/‘\/) n.c. (/‘\/)nc (\/)n.c.
DI0 —»g DI2 —wmg DO0 =g
3 \_7G‘ND QND QNDZ
o { ] o
{ o o
24V 24V
(v024)<@ (v024)<@ @
DI J \@_/QND DI3 J \CJL_/?ND DO1 \@_/?N D2

[11 DIO ndo pode ser utilizada com os distribuidores de campo MFZ26J e 1141792779

MFZ28J

Manual Resumido — Interfaces e Distribuidores de Campo DeviceNet/CANopen




Instalagao eléctrica 5
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Interfaces de bus de campo MF.32, MQ.32, MF.33 com 6 entradas digitais:
* Ligue os sensores através de casquilnos M12 ou através de terminais.

» Ligue os sensores de canal duplo em DIO, DI2 e DI4. Neste caso, DI1, DI3 e DI5 nédo
podem ser utilizados.

(\%2\2) (\%2\2) (\%12\2)
_ D D 1 D
T (/‘\K) DI1 T (/\‘\) DI3 4(7() DI5
DI0 —=g DI2 —=g DIi4 %
3 \_7G‘ND GND QND
o o o
{ ] o ([
24V
(v024)<ﬁ
DI1 J/\‘i/

[1] DIO nado pode ser utilizada com os distribuidores de campo MFZ26J e 1141961739

MFZ28J

Interface de bus de campo MF.32H
+ Ligue os sensores através de casquilhos M12 ou através de terminais.
+ Podem ser ligados os seguintes tipos de sensores:
— 6 sensores monocanal ou 6 sensores de dois canais.
— Se forem utilizados sensores de dois canais, o segundo canal n&o ¢ ligado.

i i
(V024)
_ @) D D
(/‘\/)n.c. (/‘\/jnc /\/)nc
DI0 —=g DI2 —=g DI4 —L
A4 N4 N4
GND GND GND
[ o ([
([ ([ o
24V 24V 24V
(V024) = (V024)™ V024)@
DI DI3 DI5 J/\/jGND
D
[1] DIO nado pode ser utilizada com os distribuidores de campo MFZ26J e 1142016651
MFZ28J

Para garantir a classe de protecgao IP65, as ligagbes nao utilizadas devem ser prote-
gidas com tampas de protecgcédo M12!
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Ligac&o do cabo hibrido

5.6 Ligagao do cabo hibrido

5.6.1 Cabo hibrido entre o distribuidor de campo MFZ.3. ou MFZ.6. e o MOVIMOT®
(referéncia 0 186 725 3)

i

MFZ.3 MFZ.6
1146765835
Atribuicao dos terminais
Terminal do MOVIMOT® Cor dos condutores / designagao do cabo
hibrido
L1 Preto / L1
L2 Preto /L2
L3 Preto /L3
24V Vermelho / 24 V
s Branco/0V
RS+ Laranja / RS+
RS- Verde / RS-
Terminal terra PE Verde-amarelo + blindagem
Observe o sentido
de rotagao
permitido
NOTA
P Verifique se o sentido de rotagdo desejado foi habilitado. Para mais informagdes,
consulte o capitulo "Colocagao em funcionamento..." das instrugbes de operagéo
1 "MOVIMOT® MM..D ...".
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5.6.2 Cabo hibrido entre o distribuidor de campo MFZ.7. ou MFZ.8. e motores CA

(referéncia 0 186 742 3)

"&:&:&::;0{0;0z0;0}ozozozozo;o;o;o;o‘v’v.v

Ligue a blindagem externa a carcaga
bucim metalico EMC.

o%%%0
RIS
R

1147265675
da caixa de terminais do motor, utilizando um

Atribuicao dos terminais

Terminal do motor Cor dos condutores / designagao do cabo
hibrido

U1 Preto / U1

V1 Preto / V1

w1 Preto / W1

4a Vermelho / 13

3a Branco / 14

5a Azul /15

1a Preto /1

2a Preto /2

Terminal terra PE Verde-amarelo + ponta da blindagem
(blindagem interna)

5.7 Ligagado do PC

A ligacdo da interface de diagnostico pode ser feita com um PC e com os seguintes
acessorios opcionais:

« USB11A com interface USB, referéncia 0 824 831 1
« UWS21B com interface série RS-232, referéncia 1 820 456 2

USB11A
USB — RJ10
M (O
PC +
MOVITOOLS
UWS21B
RS-232 | RJ10

1195112331
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Notas importantes para a colocagdao em funcionamento

6 Notas importantes para a colocagao em funcionamento

1

NOTA

Os capitulos seguintes descrevem o processo de colocacdo em funcionamento do
MOVIMOT® MM..D e C no modo Easy. Para informagdes sobre a colocagdo em fun-
cionamento do MOVIMOT® MM..D no modo Expert, consulte as instrugdes de opera-
¢30 "MOVIMOT® MM..D .".

A PERIGO!

Antes de remover/montar o MOVIMOT®, desligue a unidade da alimentagéo. Depois
de desligar a alimentagéo, podem ainda existir tensdes perigosas durante um minuto.

Morte ou ferimentos graves por choque eléctrico.

» Desligue o conversor de frequéncia MOVIMOT® da tensdo de alimentagao e tome
as medidas necessarias para impedir que este possa voltar a ser acidentalmente
ligado.

* Aguarde, pelo menos, 1 minuto.

A Aviso!

Durante a operacgao, as superficies do conversor de frequéncia MOVIMOT® e das
opgOes externas, por ex., da resisténcia de frenagem (em particular do dissipador)
podem atingir temperaturas elevadas.

Perigo de queimaduras.

* Toque no accionamento MOVIMOT® e nas opgoes externas apenas quando as
suas superficies tiverem arrefecido suficientemente.

NOTAS

* Antes de remover/instalar a tampa da caixa (MFD/MQD/MFO), desligue a tenséo
de alimentag&o de 24 V!

* Aligagdo ao bus do DeviceNet é garantida de forma permanente pela tecnologia
de ligagdes descrita no capitulo "Ligacdo com DeviceNet", pelo que também é pos-
sivel continuar a operar o DeviceNet mesmo com a interface de bus de campo
removida.

» Aligacdo ao bus CANopen é garantida de forma permanente pela tecnologia de
ligacdes descrita no capitulo "Ligagcdo com CANopen", pelo que também é possivel
continuar a operar o CANopen mesmo com a interface de bus de campo removida.

+ Observe também as instrugbes apresentadas no capitulo "Instrugbes adicionais
para a colocagdo em funcionamento de distribuidores de campo"” do manual
detalhado.

NOTAS

* Antes de colocar a unidade em funcionamento, remova o revestimento de protec-
¢ao dos LEDs de estado.

» Antes de colocar a unidade em funcionamento, remova a pelicula protectora das
chapas de caracteristicas.

» Verifique se todas as tampas de protecg¢ao foram instaladas correctamente.

* Respeite o tempo minimo de 2 segundos para voltar a ligar o contactor de alimen-
tacao K11.
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7 Colocacao em funcionamento com DeviceNet (MFD + MQD)
7.1  Processo de colocagao em funcionamento

1.

Sempre que trabalhar com a interface de bus de campo ou com o distribuidor de
campo, siga obrigatoriamente as informac¢des de seguranca e de adverténcia apre-
sentadas no capitulo "Notas importantes para a colocagdo em funcionamento”
(— pag. 50).

Verifique se o conversor de frequéncia MOVIMOT® e a interface DeviceNet (MFZ31,
MFZ33, MFZ36, MFZ37 ou MFZ38) estao ligados correctamente.

. Mova o micro-interruptor S1/1 do conversor de frequéncia MOVIMOT® para a

posigdo "ON" (= endereco 1) (consulte as instru¢cées de operagao do MOVIMOT®
correspondente).

1158400267

Desaperte o bujdo por cima do potencidometro de referéncia f1 do conversor de
frequéncia MOVIMOT®.

Ajuste a velocidade maxima com o potenciometro de referéncia f1.

f[Hz] 1002
751

&6/
S »
—7 =

1
1158517259

[11 Posigédo do potenciémetro

6. Volte a aparafusar o bujao do potenciémetro de referéncia f1 com a junta.

.

NOTA

O indice de protecgao indicado na informagéo técnica é apenas valido se os bujdes
do potenciometro de referéncia e da interface de diagnéstico X50 estiverem correc-
tamente instalados.

Possibilidade de ocorréncia de danos no conversor de frequéncia MOVIMOT® se o
bujao nao estiver correctamente montado ou faltar.

Ajuste a frequéncia minima f,,;;, com o comutador f2.

Funcao Configuraciao

Posicao 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Frequéncia minima 2 5 7 10 12 |15 20 25 30 35 40
fmin [HZ]
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8. Se a rampa nao for definida pelo bus de campo (2 PD), ajuste o tempo de rampa
com o comutador t1 do conversor de frequéncia MOVIMOT®. Os tempos de rampa
sao referentes a uma variagao de 50 Hz.

Funcao Configuragao
Posigao 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Tempoderampati[s] 0.1 0.2 03 05 0.7 1 2 3 5 7 10

9. Verifique, no MOVIMOT®, se o sentido de rotagdo desejado foi habilitado.

Terminal R Terminal L Significado
Activado Activado » Os dois sentidos de rotagao estéo habilitados.
=l |ICC
N [a'sy PN
Activado ‘ Desactivado * Apenas a rotagao no sentido horario esta
habilitada.
¢ * A aplicagédo de uma referéncia para a rotagao
§ = C_:I no sentido anti-horéario provoca a paragem do
accionamento.
Desactivado ‘ Activado * Apenas a rotagdo no sentido anti-horario esta
habilitada.
* A aplicagdo de uma referéncia para a rotagéo
E g S no sentido horario provoca a paragem do
accionamento.
Desactivado ‘ Desactivado » O motor esta inibido ou o0 accionamento & parado.
zl [CC
N ol

10.Configure o endereco DeviceNet na interface MFD / MQD.

11.Ligue os cabos DeviceNet.

Depois é realizado o teste dos LEDs. Apds o teste, o LED "Mod/Net" verde tem de
piscar e o LED "SYS-F" tem de apagar. Na interface MQD, o LED "SYS-F" s6 apaga se
um programa IPOS estiver a correr (estado de fornecimento).
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7.2 Configuragao do enderego DeviceNet (MAC-ID) e da velocidade de
transmisséo dos dados

A velocidade de transmissao dos dados é configurada com os micro-interruptores S1/1
e S1/2. O enderego DeviceNet (MAC-ID) é configurado com os micro-interruptores S1/3
até S1/8. A figura seguinte mostra um exemplo de configuragdo do endereco e da velo-
cidade de transmissao dos dados.

S1

W 25 xo
"\ 24 x0
W o 23x1
W 22x0
W~ 2 x0
B - 2x
N 21 x1
5“v 20 x0 }

[1] Enderego (MAC-ID) (configurado para: enderego 9)
Configuracgao de fabrica: enderego 63
Enderecos validos: 0 a 63

[2] Velocidade de transmissédo dos dados
Configuragao de fabrica: 500 kBaud

(]

(2]

1419836939

1]
N[O NO|~ O O 00 O O

7.21 Determinacgao da configuragao dos micro-interruptores para qualquer enderego

Na tabela seguinte foi usado, a titulo de exemplo, o enderego 9, para indicar como
determinar e ajustar as posi¢cdes dos micro-interruptores para configurar qualquer
endereco de bus.

Calculo Resto Posicdo dos micro-inter- Valor
ruptores

92=4 1 DIP S1/3 =0ON 1

4/2 =2 0 DIP S1/4 = OFF 2
2/2=1 0 DIP S1/5 = OFF 4
12=0 1 DIP S1/6 = ON 8
0/2=0 0 DIP S1/7 = OFF 16
0/2=0 0 DIP S1/8 = OFF 32

7.2.2 Configuragao da velocidade de transmissao

A tabela seguinte mostra como configurar a velocidade de transmissdo dos dados
usando os micro-interruptores S1/1 e S1/2:

Velocidade de Valor Micro-interruptor S1/1 Micro-interruptor
transmissao S1/2

125 kBaud 0 OFF OFF

250 kBaud 1 ON OFF

500 kBaud 2 OFF ON

(Reservado) 3 ON ON

NOTAS
Se for especificado um valor incorrecto para a velocidade de transmissao dos dados
(LED PIO vermelho pisca), a unidade permanece no estado de inicializagao até os
micro-interruptores serem ajustados correctamente (apenas na MQD).
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7.3  Configuragdao do comprimento dos dados do processo e de I/O-Enable
(s6 para MFD)

O comprimento dos dados do processo é configurado usando os micro-interruptores
S2/1 e S2/2. A habilitagdo das entradas/saidas (I/O) é feita com o micro-interruptor

S2/3.
S2 .
_ [1] Reservado (posigdo = OFF)
Qj [2] 1/O-Enable
© Configuragao de fabrica: Enable
Qj'\ [3] Comprimento dos dados do processo
Configuragao de fabrica: 3 PD
B 11
([T
A

‘ ©| 1 = Enable — [2]

‘ ~N 211 =2
}[3]

g‘ —20x1 =1

=3
1420646539
A tabela seguinte ilustra como configurar a habilitagdo dos 1/0s usando o micro-
-interruptor S2/3.
110 Valor Micro-interruptor S2/3
Inibido 0 OFF
Habilitado 1 ON

A tabela seguinte ilustra como configurar o comprimento dos dados do processo
usando os micro-interruptores S2/1 e S2/2.

Comprimento dos Valor Micro-interruptor Micro-interruptor
dados do processo S2/1 S2/2

0PD 0 OFF OFF

1PD 1 ON OFF

2PD 2 OFF ON

3PD 3 ON ON
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Configuragdo do comprimento dos dados do processo (s6 para MQD) @

7.4 Configuragdao do comprimento dos dados do processo (s6 para MQD)

O comprimento dos dados do processo é configurado usando os micro-interruptores
S2/1 até S2/4.

S2
[1] Reservado (posigdo = OFF)
Qj [2] Comprimento dos dados do processo
ij Configuragao de fabrica: 4 PD
N~
(1]

‘v PD3 23x 0= 0
W ~PD2 22x1= 4
W rot 2'xo0= o [
SR P00 2°x 0= 0
4
1420701707

A tabela seguinte ilustra como configurar o comprimento dos dados do processo
usando os micro-interruptores S2/1 até S2/4.

Comprimento dos Micro-inter- Micro-inter- Micro-inter- Micro-inter-
dados do processo ruptor S2/4 ruptor S2/3 ruptor S2/2 ruptor S2/1
PD3 PD2 PD1 PDO
Reservado OFF OFF OFF OFF
OFF OFF OFF ON
2 OFF OFF ON OFF
3 OFF OFF ON ON
4 OFF ON OFF OFF
5 OFF ON OFF ON
6 OFF ON ON OFF
7 OFF ON ON ON
8 ON OFF OFF OFF
9 ON OFF OFF ON
10 ON OFF ON OFF
Reservado Todas as restantes configuragdes dos micro-interruptores
NOTAS
° Se for especificado um comprimento incorrecto para os dados do processo (LED BIO
1 vermelho pisca), a unidade permanece no estado de inicializagdo até os micro-
-interruptores serem ajustados correctamente.
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Func¢ées dos micro-interruptores (MFD)

7.5
7.51

Colocagao em funcionamento com DeviceNet (MFD + MQD)

Funcbes

dos micro-interruptores (MFD)

Velocidade de transmissao dos dados e enderego (MAC-ID)

A velocidade de transmissao dos dados e o enderecgo de estagdo (MAC-ID) do médulo
podem ser configurados através do bloco de micro-interruptores S1.

7.5.2 Configurag¢ao PD

[1] Endereco (MAC-ID)

1423449227

[2] Velocidade de transmiss&o dos dados

Na MFD, a configuragéo PD é feita com o bloco de micro-interruptores S2.

Z
O

S2

[1] I/O-Enable

— [

1
=i 20}[2]

1423670027

[2] Comprimento dos dados do processo

Daqui resultam as configuragdes PD abaixo para as diversas versées da MFD.

Configura- Variantes Descricao Comprimento | Comprimento
¢ao dos MFD dos dados de | dos dados de
micro-inter- | suportadas saida do entrada do
ruptores processo processo
em bytes em bytes
(Output size) (Input size)
2PD Todos as Controlo do MOVIMOT® através de 2 dados do 4 4
MFD processo
3PD Todos as Controlo do MOVIMOT® através de 3 dados do 6 6
MFD processo

Sem controlo do MOVIMOT®, apenas processamento
0PD +DI/DO | MFD21/22 das entradas e saidas digitais 1 1
2PD +DI/DO  MFD21/22 Controlo do MOVIMOT® através de 3 palavras dc—:’ dados 5 5

do processo e processamento das entradas e saidas
3PD +DI/DO | MFD21/22 Controlo do MOVIMOT® através de 3 palavras dc—:’ dados 7 7

do processo e processamento das entradas e saidas

®

0PD + DI MFD32 Sem controlo do MOVIMOT™, apenas processamento 0 1

das entradas
2 PD + DI MFD32 Controlo do MOVIMOT® através de 2 palavras de 4 5

dados do processo e processamento das entradas
3PD + DI MFD32 Controlo do MOVIMOT® através de 3 palavras de dados 6 7

do processo e processamento das entradas digitais
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7.6  Significado dos LEDs

A interface DeviceNet MFD possui 5 LEDs de diagnéstico:

(MFD)

C &9,

@7

+ LED "Mod/Net" (verde/vermelho) para sinalizagdo do estado do médulo e da rede

« LED "PIO" (verde / vermelho) para sinalizagdo do estado do canal dos dados do

processo

+ LED "BIO" (verde / vermelho) para sinalizagdo do estado do canal dos dados do

processo Bi

it-Strobe

+ LED "BUS-F" (vermelho) para sinalizagao do estado do bus

+ LED"SYS-F"
no MOVIMOT

[ &)

® ]

SEW

[

7.6.1 |Inicializagcao da unidade

germelho) para a sinalizagdo de irregularidades na interface MFD ou

1423712395

Apo6s a unidade ter sido ligada, é realizado um teste de todos os LEDs. Durante este
teste os LEDs sao ligados na seguinte sequéncia:

Duragao LED Mod/Net LED PIO LED BIO LED BUS-F LED SYS-F
0 ms | Verde Desligado Desligado Desligado ' Desligado
250 ms Vermelho Desligado Desligado Desligado Desligado
500 ms Desligado Verde Desligado Desligado Desligado
750 ms Desligado Vermelho Desligado Desligado Desligado
1000 ms Desligado Desligado Verde Desligado Desligado
1250 ms Desligado Desligado Vermelho Desligado Desligado
1500 ms Desligado Desligado Desligado Vermelho Desligado
1750 ms Desligado Desligado Desligado Desligado Vermelho
2000 ms Desligado Desligado Desligado Desligado Desligado

Depois do teste, a unidade verifica se uma estagdo com o mesmo endereco esta ligada
na rede (teste DUP MAC). Se for encontrada uma outra estagdo com o mesmo ende-
rego, a unidade desliga-se automaticamente e os LEDs "Mod/Net", "PIO" e "BIO"
vermelhos acendem.
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7.6.2 LED "Mod/Net" (verde/vermelho)
A fungéo do LED "Mod/Net" (LED de estado do modulo/da rede) esta definida na espe-

58

cificagdo para DeviceNet. A sua fungéo é descrita na tabela seguinte:

Estado LED Significado Eliminagao de irregulari-
dades
Desligado / Desli- * A unidade esta offline » Ligue a tensdo de alimenta-
Offline gado * Aunidade estd a realizar ¢éo através da ficha
um teste DUP-MAC DeviceNet
* A unidade esta desligada
Online e Verdea + O teste DUP-MAC foi » A estagdo tem que ser
operacional piscar realizado com sucesso adicionada a lista de busca
(inter- * Ainda néao foi estabelecida do mestre e a comunicagéo
valos de nenhuma ligagdo com o tem que ser inicializada no
1s) mestre mestre.
+ Configuragdo em falta,
incorrecta ou incompleta
Online, opera- | Verde + Foi estabelecida uma liga- -
cional e ligado ¢ao Online com o mestre
* Aligacao esta activa
(Established State)
Irregularidade | Pisca » Ligagéo Polled I/O ou Bit- » Verifique o cabo DeviceNet
menor ou ver- Strobe 1/0 em estado de » Verifique a resposta ao
timeout na melho Timeout Timeout. Se estiver configu-
ligagao (inter- » Ocorreu uma irregularidade rada uma resposta com
valos de na unidade ou no sistema irregularidade, é necessa-
1s) do bus, que pode ser rio fazer um reset da uni-
corrigida dade apods a eliminagéo da
irregularidade
Irregularidade  Ver- * Ocorreu umairregularidade * Verifiqgue o cabo DeviceNet
critica ou irre- | melho que nao pode ser corrigida |« Verifique o enderego (MAC
gularidade *  BusOff ID) (endereco ja atribuido a
critica na * O teste DUP-MAC detectou uma outra estagao?)
ligagao uma irregularidade

7.6.3 LED "PIO" (verde/vermelho)

O LED PIO controla a ligagao Polled I/0O (canal de dados do processo). A sua fungéo &
descrita na tabela seguinte:

Estado LED Significado
Teste DUP- Pisca * Aunidade esta arealizaro |+ Se o participante seguinte
MAC verde teste DUP-MAC. Se uma estagdo ndo
(inter- sair deste estado apds
valos de 2 segundos, isto significa
125 ms) que nao foram encontradas
mais estagbes
* Tem que ser ligada pelo
menos mais uma estacao
DeviceNet
Nao ligado/ Desli- * A unidade esta offline » Este tipo de ligagédo nao foi
Offline mas gado * A unidade est4 desligada activada
sem teste * Aligacado tem de ser ligada
DUP-MAC no mestre
Online e Pisca * Aunidade esta Online * A estagdo foi detectada
operacional verde * O teste do DUP-MAC foi pelo mestre, mas era
(inter- processado com sucesso esperado um outro tipo
valosde <« Estaaserestabelecidauma de unidade
1s) ligagdo PIO com o mestre * Volte a efectuar a configu-
(estado de configuragéo) ragéo no mestre
» Configuragédo em falta,
incorrecta ou incompleta
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Estado

Online, opera-
cional e ligado

Irregularidade
menor ou
Timeout na
ligagao

Irregularidade
critica ou irre-
gularidade cri-
tica na ligacao

LED
Verde

Pisca
ver-
melho
(ciclode
1s)

Ver-
melho

Significado

Online

Foi estabelecida uma liga-
¢ao PIO com o mestre
(estado de ligagéo
estabelecida)

Ocorreu uma irregularidade
que pode ser corrigida
Ligacéo Polled I/O em
estado de Timeout

Ocorreu uma irregularidade
que néo pode ser corrigida
BusOff

O teste DUP-MAC detectou
uma irregularidade

Verifiqgue o cabo DeviceNet
Verifique a resposta ao
Timeout (P831). Se estiver
configurada uma resposta
com irregularidade, é
necessario fazer um reset
da unidade apds a elimina-
¢ao da irregularidade

Verifiqgue o cabo DeviceNet
Verifique o endereco (MAC
ID) (endereco ja atribuido a
uma outra estagdo?)

7.6.4 LED "BIO" (verde/vermelho)

O LED BIO controla a ligagao Bit-Strobe 1/0O. A sua fungéo é descrita na tabela seguinte:

Estado LED Significado Eliminagao de irregulari-
dades
Teste DUP-MAC | Pisca A unidade esta arealizaro + Se uma estagéo nédo
verde teste DUP-MAC sair deste estado aprox.
(inter- 2 segundos, isto significa
valos de que nao foram encon-
125 ms) tradas mais estagées
+ Tem que ser ligada pelo
menos mais uma estacdo
DeviceNet.
Desligado / Desligado A unidade esta offline + Estetipo de ligagéo nao foi
Offline mas sem A unidade estéa desligada activado.
teste DUP-MAC * Aligacao tem de ser
ligada no mestre.
Online e opera- | Pisca A unidade esta Online » A estagao foi detectada
cional verde O teste DUP-MAC foi reali- pelo mestre, mas foi
(inter- zado com sucesso esperado um outro tipo
valos Esta a ser estabelecida de unidade.
de 15s) uma ligagéo BIO com o * Volte a efectuar a configu-
mestre ("Config. State") ragao no mestre
Configuragédo em falta,
incorrecta ou incompleta
Online, opera- Verde Online -
cional e ligado Foi estabelecida uma liga-
¢ao BIO com o mestre
(estado de ligagéo
estabelecida)
Irregularidade Pisca Ocorreu uma irregulari- » Verifique o cabo DeviceNet
menor ou vermelho dade que pode ser » Verifique a resposta ao
timeout na (inter- corrigida Timeout (P831). Se estiver
ligagao valos Ligagédo Bit-Strobe 1/0 em configurada uma resposta
de 15s) estado de Timeout com irregularidade, é
necessario fazer um reset
da unidade ap6s a elimi-
nacao da irregularidade
Irregularidade Vermelho Ocorreu uma irregularidade |« Verifique o cabo DeviceNet

critica ou irre-
gularidade cri-
tica na ligacao

que n&o pode ser corrigida
BusOff

O teste DUP-MAC detectou
uma irregularidade

Verifique o endereco
(MAC ID) (endereco ja
atribuido a uma outra
estacao?)
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7.6.5 LED BUS-F (vermelho)

O LED BUS-F indica o estado fisico do né do bus. A sua fungéo é descrita na tabela

seguinte:
Estado LED Significado Eliminagao de
irregularidades
Error-Active- Desligado | * A quantidade de irregula- | -
State ridades no bus esta na
gama normal
Error-Passive- | Pisca * A unidade esta a pro- * Se nao estiverem ligadas
State vermelho cessar o teste DUP-MAC outras estacdes, ligue pelo
(intervalos e nao pode enviar men- menos mais uma estacao
de 125 ms) sagens pois nenhuma
outra estacao esta ligada
ao bus
Error-Passive- | Pisca * A quantidade de irregula- * Se esta irregularidade
State vermelho ridades de bus é dema- ocorrer durante a comuni-
(intervalos siado elevada cagao, verifique a ligagédo
de 15s) * N&o se registam mais dos cabos e as resistén-
telegramas de irregulari- cias de terminacéo
dade, de forma activa,
no bus
BusOff-State Vermelho * O nudmero de irregulari- » \Verifique a ligagéo dos
dades fisicas no bus con- cabos, as resisténcias de
tinuou a aumentar apesar terminagéo, a velocidade
da mudancga para o de transmiss&o dos dados
estado de irregularidade e o endereco (MAC ID)
passiva.
*+ O acessoao bus é
desactivado.

7.6.6 LED SYS-F (vermelho)

Nas configuragdes DP "OPD+DI/DO" e "OPD+DI", o LED "SYS-F" ndo tem funcao

LED

Significado

Eliminacao de irregularidades

Desligado

Pisca 1x

Estado operacional normal
da MFD e do MOVIMOT®

Estado operacional da MFD
OK, MOVIMOT® comunica
irregularidade

Avalie o numero da irregularidade na
palavra de estado 1 do MOVIMOT® no
controlador

Se necessario, reinicie o MOVIMOT®
através do controlo (bit de reset na palavra
de controlo 1)

Nas instrucbes de operagao do
MOVIMOT® pode encontrar mais
informacdes sobre este assunto

Pisca 2x

Ligado

O MOVIMOT® nao reage
as referéncias do mestre
DeviceNet, pois ndo foram
habilitados os dados do
processo PD

Irregularidade ou interrup-
¢&0 na comunicagao entre a
MFD e o MOVIMOT®

Verifique os micro-interruptor S1/1 a S1/4
no MOVIMOT®

Ajuste o endereco RS-485 1 para que os
dados do processo PO sejam habilitados.

Verifique a Ii%agéo eléctrica entre a MFD e
o MOVIMOTY (terminais RS+ e RS-)

O interruptor de manutencgéo
no distribuidor de campo
esta na posigcéo OFF

Verifique o estado do interruptor de
manutencao no distribuidor de campo

Manual Resumido — Interfaces e Distribuidores de Campo DeviceNet/CANopen




Colocagao em funcionamento com DeviceNet (MFD + MQD) (‘CD

Estados de irregularidade (MFD) @

7.7 Estados de irregularidade (MFD)
7.71 Irregularidades de sistema MFD/ Irregularidades no MOVIMOT®

Se a MFD comunicar uma irregularidade no sistema (LED "SYS-F" permanentemente
aceso), isto sinaliza que a comunicagao entre a MFD e o MOVIMOT® foi interrompida.
Esta irregularidade de sistema é sinalizada ao PLC como codigo de irregularidade 91y
através do canal de diagnéstico e através das palavras de estado dos dados de entrada
do processo. Dado que, geralmente, esta irregularidade de sistema se refere a pro-
blemas nas ligagdes dos cabos ou a falta de alimentagdo de 24 V do conversor
MOVIMOT®, nio é possivel efectuar um RESET através da palavra de controlo!
A irregularidade é automaticamente eliminada logo que a comunicagao for resta-
belecida. Verifique a ligacdo eléctrica da interface MFD e do accionamento
MOVIMOT®. Em caso de irregularidade de sistema, os dados de entrada do processo
devolvem um modelo de bit definido de modo fixo, ja que ndo ha informagdes de estado
validas disponiveis para o MOVIMOT®. Assim, para a avaliagdo dentro do controlo, s6
€ possivel utilizar o bit 5 da palavra de estado (irregularidade) e o codigo de irregulari-
dade. Todas as restantes informacdes sio invalidas!

Palavra de entrada do Valor Significado
processo hexa-
decimal
PI1: Palavra de estado 1 5B201¢y Cadigo de irregularidade 91 (5Bpey).

Bit 5 (irregularidade) = 1
Todas as restantes informagdes de estado sédo
invalidas

PI2: Valor actual de 00006 Informagéo invalida
corrente

PI3: Palavra de estado 2 002016 Bit 5 (irregularidade) = 1
Todas as restantes informagdes de estado sdo

invalidas
Byte de entrada das XXhex As informagbes de entrada das entradas digitais
entradas digitais continuam a ser actualizadas

As informagbes de entrada das entradas digitais continuam a ser actualizadas e por-
tanto podem continuar a ser avaliadas dentro do controlo.

7.7.2 Timeout na rede DeviceNet

7.7.3 Diagnéstico

O timeout é activado pela carta opcional DeviceNet. O tempo de timeout tem que ser
configurado pelo mestre apos a ligagdo ter sido estabelecida. A especificacdo do
DeviceNet refere-se a uma "Expected Packet Rate" em vez de um tempo de timeout.
A "Expected Packet Rate" é calculada com base no tempo de timeout pela seguinte
férmula:

tTempo de timeout = 4 *
tExpected_Packet_Rate

A "Expected Packet Rate" pode ser configurada usando "Connection Object Class"
(0x05) e "Attribute” 0x09. A gama de valores abrange 5 ms a 65535 ms em incrementos
de 5 ms (0 ms = desligado).

O gestor DeviceNet pocje ser usado para realizar um diagnéstico do bus, por ex., do
controlo Allen Bradley. E verificado através de um "Start Online Build", se todos os com-
ponentes podem ser acedidos através do bus.
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Estados de

irregularidade (MFD)
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Os parametros do bus de campo da interface s&o visualizados fazendo um duplo clique
no simbolo MOVIMOT®-MFD.

£ GEW-MOYIMOT-MFD2x

General Parameters |1/0 Data | EDS File |

&=

action uzing the toolbar.

Select the parameter that you want to configure and intiate an

2| x|
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5 & Control source FIELDBUIS
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g o setp.descr, PO3 RAMP

9 M Act.v.descr, PIL STATUSWORD 1 —

& Act.v, descr, PIZ APARENT CIURRENT
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12 @ PO configuration Defaulk: 'SPEED [%h%]

15 @ Station Address Raw: 2

14 & £ Baudrate 125 kB
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7.8 Significado dos LEDs (MQD)

A interface DeviceNet MQD possui 5 LEDs de diagndstico:

C &9,

@7

+ LED "Mod/Net" (verde/vermelho) para sinaliza¢ao do estado do médulo e da rede

» LED "PIO" (verde/vermelho) para sinalizagdo do estado da ligagéo Polled I/O

+ LED "BIO" (verde/vermelho) para sinalizagao do estado da ligagao Bit-Strobe 1/0

+ LED "BUS-F" (vermelho) para sinalizagéo de irregularidades no bus

» LED "SYS-F" (vermelho) para sinalizacao de irregularidades de sistema e estados
operacionais da MQD

w

Il

I
()
2

SEVV

[

7.8.1 Inicializagao da unidade

1425575691

Ap0s a unidade ter sido ligada, é realizado um teste de todos os LEDs. Durante este
teste os LEDs sao ligados na seguinte sequéncia:

Duragao LED Mod/Net LED PIO LED BIO LED BUS-F LED SYS-F
0 ms Verde Desligado Desligado Desligado Desligado
250 ms Vermelho Desligado Desligado Desligado Desligado
500 ms Desligado Verde Desligado Desligado Desligado
750 ms Desligado Vermelho Desligado Desligado Desligado
1000 ms Desligado Desligado Verde Desligado Desligado
1250 ms Desligado Desligado Vermelho Desligado Desligado
1500 ms Desligado Desligado Desligado Vermelho Desligado
1750 ms Desligado Desligado Desligado Desligado Vermelho
2000 ms Desligado Desligado Desligado Desligado Desligado

Depois do teste, a unidade verifica se uma estacdo com o mesmo endereco esta ligada
na rede (teste DUP MAC). Se for encontrada uma outra estacdo com o mesmo ende-
reco, a unidade desliga-se automaticamente e os LEDs Mod/Net, PIO e BIO vermelhos

acendem.
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7.8.2 LED "Mod/Net" (verde/vermelho)

A funcdo do LEDMod/net (LED de estado do médulo/da rede) esta definida na especi-
ficagdo para DeviceNet. A sua fungéo é descrita na tabela seguinte.

Estado LED Significado Eliminagao de irregularidades
Desligado / Desli- * A unidade esta offline + Ligue a tensdo de alimenta-
Offline gado * Aunidade esta a realizar ¢ao através da ficha
um teste DUP-MAC DeviceNet
* Aunidade est4 desligada
Online e Pisca * Aunidade esta Online e » A estagido tem que ser
operacional verde nao foi estabelecida adicionada a lista de busca
(inter- nenhuma ligagéao do mestre e a comunicagao
valos * O teste DUP-MAC foi tem que ser inicializada no
de 1s) realizado com sucesso mestre.
» Ainda nao foi estabelecida
nenhuma ligagao com o
mestre
» Configuragdo em falta,
incorrecta ou incompleta
Online, opera- | Verde * Foi estabelecida umaliga- -
cional e ligado ¢ao Online com o mestre
* Aligacao estd activa
(Established State)
Irregularidade | Pisca * Ocorreu uma irregularidade |+ Verifique o cabo DeviceNet
menor ou ver- que pode ser corrigida » \Verifique a resposta ao
Timeout na melho » Polled I/O e/ou Bit-Strobe Timeout. Se estiver confi-
ligagao (ciclo I/O-Connection em estado gurada uma resposta com
de 15s) de Timeout irregularidade, é necessario
*  Ocorreu uma irregulari- fazer um reset da unidade
dade na unidade que pode apos a eliminagao da
ser corrigida irregularidade
Irregularidade | Ver- * Ocorreu uma irregularidade |+ Verifique o cabo DeviceNet
critica ou irre- | melho que nao pode ser corrigida | * Verifique o endereco (MAC
gularidade cri- e BusOff ID) (enderego ja atribuido a
tica na ligagao * O teste DUP-MAC detectou uma outra estagéo?)
uma irregularidade

7.8.3 LED "PIO" (verde/vermelho)

O LED PIO controla a ligagéo Polled I/O (canal de dados do processo). A sua fungéo é

descrita na tabela seguinte.

Estado LED Significado Eliminagao de irregularidades
Teste DUP- Pisca * Aunidade estd arealizaro |+ Se uma estagdo ndo
MAC verde teste DUP-MAC sair deste estado apds
(inter- 2 segundos, isto significa
valos de que nao foram encontradas
125 ms) mais estacdes
* Tem que ser ligada, pelo
menos, mais uma estagao
DeviceNet
Nao ligado/ Desli- * A unidade esta offline » Este tipo de ligacdo nao foi
Offline mas gado * A unidade esta desligada activado
sem teste * Aligacao tem de ser ligada
DUP-MAC no mestre
Online e Pisca * A unidade esta Online » A estagdo foi detectada
operacional verde * O teste DUP-MAC foi pelo mestre, mas era
(inter- realizado com sucesso esperado um outro tipo
valosde <« Esta a serestabelecida uma de unidade
1s) ligagdo PIO com o mestre * \Volte a efectuar a configu-
(estado de configuragao) racdo no mestre
» Configuragao em falta,
incorrecta ou incompleta
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Estado LED Significado Eliminagao de irregularidades
Online, opera- | Verde ¢ Online -
cional e ligado + Foi estabelecida uma liga-
¢ao PIO com o mestre
(estado de ligagao
estabelecida)
Irregularidade | Pisca * Ocorreu uma irregulari- » Verifique o cabo DeviceNet
menor ou ver- dade que pode ser corrigida |« Verifique a resposta ao
Timeout na melho + Ligagéo Polled I/0 em Timeout (P831)
ligagao (inter- estado de Timeout » Se estiver configurada uma
valos resposta com irregularidade,
de 15s) € necessario fazer um reset
da unidade ap6s a elimina-
¢ao da irregularidade
Irregularidade | Ver- * Ocorreu uma irregularidade |« Verifique o cabo DeviceNet
critica ou melho que nao pode ser corrigida |+ Verifique o enderego (MAC
irregularidade *  BusOff ID) (endereco ja atribuido a
critica na + O teste DUP-MAC detectou uma outra estagao?)
ligagao uma irregularidade

7.8.4 LED "BIO" (verde/vermelho)

O LED BIO controla a ligagao Bit-Strobe 1/0. A sua fungéo é descrita na tabela seguinte.

Estado LED Significado Eliminagao de irregularidades
Teste DUP-MAC Pisca * Aunidade esta arealizaro * Se uma estagado ndo sair
verde teste DUP-MAC deste estado apds aprox.
(inter- 2 segundos, isto significa
valos de que nao foram encon-
125 ms) tradas mais estacgdes.
+ Tem que ser ligada pelo
menos mais uma estagéo
DeviceNet.
Desligado / Desligado | « A unidade esta offline + Este tipo de ligagdo nao foi
Offline mas sem * Aunidade esta desligada activado.
teste DUP-MAC + Aligagéo tem de ser ligada
no mestre.
Online e Pisca * Aunidade esta Online + A estagéo foi detectada
operational verde * O teste DUP-MAC foi pelo mestre, mas foi
(inter- realizado com sucesso esperado um outro tipo
valos + Estaaserestabelecidauma de unidade.
de 15s) ligagéo BIO com o mestre + \Volte a efectuar a
(estado de configuragéo) configuragdo no mestre
» Configuragéo em falta,
incorrecta ou incompleta
Online, opera- Verde *  Online -
cional e ligado * Foi estabelecida uma
ligacdo BIO com o mestre
(estado de ligagao
estabelecida)
Irregularidade Vermelho |« Ocorreu uma irregulari- » Verifique o cabo DeviceNet
menor ou a piscar dade que pode ser » Verifique a resposta ao
timeout na (inter- corrigida Timeout (P831). Se estiver
ligagao valos » Ligagéao Bit-Strobe 1/0 em configurada uma resposta
de 15s) estado de Timeout a irregularidade, é neces-
sario fazer um reset da uni-
dade ap6s a eliminacéo da
irregularidade
Irregularidade Vermelho + Ocorreu umairregularidade |« Verifique o cabo DeviceNet

critica ou
irregularidade
critica na
ligagao

que ndo pode ser corrigida
BusOff

O teste DUP-MAC detectou
uma irregularidade

Interfaces e Distribuidores de Campo DeviceNet/CANopen
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7.8.5 LED BUS-F (vermelho)

O LED BUS-F indica o estado fisico do n6 do bus. A sua fungao é descrita na tabela

seguinte.
Estado LED Significado Eliminacgao de irregularidades
Irregularidade Desligado |+ A quantidade de irregulari- | -
Active-State dades de bus esta na
gama normal (estado de
irregularidade activa).
Teste DUP MAC Pisca * A unidade esté a pro- * Se nao estiverem ligados
vermelho cessar o teste DUP-MAC e outras estagdes, ligue pelo
(inter- nao pode enviar mensa- menos mais uma estacéo
valos de gens pois nenhuma outra
125 ms) estacao esta ligada ao bus
(estado de irregularidade
passiva)
Error-Passive- Pisca * Numero demasiado ele- » Se esta irregularidade
State vermelho vado de irregularidades ocorrer durante a opera-
(inter- fisicas de bus. Nao se ¢ao (i.e., durante a comuni-
valos registam mais telegramas cagéo), verifique a ligagédo
de 15s) de irregularidade, de dos cabos e as resisténcias
forma activa, no bus de terminacéao
(estado de irregularidade
passiva).
BusOff-State Vermelho |+ BusOff-State » \Verifique a ligagédo dos
* O ndmero de irregulari- cabos, as resisténcias de
dades fisicas de bus conti- terminagéo, a velocidade
nuou a crescer apesar da de transmissao dos dados
mudanga para o estado de e o endereco (MAC ID)
irregularidade passiva.
O acesso ao bus é
desactivado.
7.8.6 LED SYS-F (vermelho)
LED Significado Eliminacao de irregularidades
Desligado « Estado normal de operacgéo -
* Alinterface MQD encontra-se
a trocar dados com os accio-
namentos MOVIMOT®
instalados.
Pisca A MQD esta em estado de + Observe a descrigao da irregularidade
em intervalos irregularidade e a tabela de irregularidades corres-
regulares * Na janela de estado do pondentes apresentadas no capitulo
MOVITOOLS®é apresentada "Tabela de irregularidades para as
uma mensagem de interfaces de bus de campo" do
irregularidade manual detalhado
Ligado * Ainterface MQD n&o troca » Verifique os cabos do RS-485 entre a

dados com os accionamentos
MOVIMOT® instalados

* Ainterface MQD néao foi
configurada ou os acciona-
mentos MOVIMOT® n3o
respondem

* O interruptor de manutengao
no distribuidor de campo esta
na posi¢cdo OFF

MQD e os accionamentos MOVIMOT®
instalados e a alimentagéo do
MOVIMOT®

Verifique se os enderegos configu-
rados nos MOVIMOT® sao idénticos
aos enderegos configurados no
programa IPOS (comando
"MovcommDef").

Verifique se o programa IPOS foi
iniciado.

Verifique o estado do interruptor de
manutengao no distribuidor de campo
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7.9 Estados de irregularidade (MQD)

7.9.1 Timeout do bus de campo

O desligar do mestre de bus de campo ou uma ruptura nos condutores dos cabos do
bus de campo provocam um timeout do bus de campo na interface MQD. Os acciona-
mentos MOVIMOT® ligados sao parados pelo envio de "0" em cada palavra de dados
de saida de processo. As saidas digitais sdo também colocadas a "0".

Isto corresponde por exemplo a uma paragem rapida na palavra de controlo 1.

Atencédo! Quando o accionamento MOVIMOT® for controlado com 3 palavras de
dados do processo, a rampa recebe o valor "0 s" na 3? palavra.

A irregularidade "Timeout de bus de campo" é automaticamente eliminada, ou
seja, os accionamentos MOVIMOT® voltam a receber os dados de saida de pro-
cesso actuais do controlador apés a comunicagao ter sido reestabelecida.

Esta resposta a irregularidade pode ser desligada no parametro P831 do Shell do
MOVITOOLS®.

7.9.2 Timeout RS-485

Nao sendo possivel activar um ou varios accionamentos MOVIMOT® através de
RS-485 da interface MQD ¢ indicado o codigo de irregularidade 91 "Irregularidade de
sistema" na palavra de estado 1. O LED "SYS-F" acende. A irregularidade também é
transmitida através da interface de diagnéstico.

Os accionamentos MOVIMOT® que nao recebem dados param apés 1 segundo. Para
tal, € necessario que a troca de dados entre a MQD e o MOVIMOT® seja efectuada por
meio dos comandos MOVCOMM. Os MOVIMOT® que continuam a receber dados
podem continuar a ser controlados como de costume.

O Timeout é eliminado por si préprio o que implica que os dados do processo actuais

voltam a ser substituidos imediatamente depois de se iniciar a comunicagdo com o
accionamento MOVIMOT®.

7.9.3 Irregularidade na unidade

As interfaces de bus de campo MQD podem detectar uma série de irregularidades de
hardware. As unidades ficam bloqueadas apds detecgao da irregularidade de hard-
ware. Consulte o capitulo "Tabela de irregularidades para as interfaces de bus de
campo" do manual detalhado para informagdes detalhadas sobre as respostas as irre-
gularidades e medidas de correcgao necessarias.

Uma irregularidade de hardware faz com que a irregularidade 91 aparega nos dados de
entrada de processo na palavra de estado 1 de todos os MOVIMOT®. O LED "SYS-F"
da interface MQD pisca em intervalos regulares.

O cddigo exacto da irregularidade pode ser visualizado no estado da MQD através da
interface de diagndstico no MOVITOOLS®. No programa IPOS, é possivel ler e pro-
cessar o codigo da irregularidade usando o comando "GETSYS".

7.9.4 Timeout narede DeviceNet

Manual Resumido —

O tempo de timeout tem que ser configurado pelo mestre apds a ligagao ter sido esta-
belecida. A especificagdo do DeviceNet refere-se a uma "Expected Packet Rate” em
vez de um tempo de timeout. A “Expected Packet Rate” é calculada com base no tempo
de timeout pela seguinte formula:

trempo de timeout = 4 X
tExpected_Packet_Rate

A "Expected Packet Rate" pode ser configurada usando "Connection Object Class"
(0x05) e "Attribute" 0x09. A gama de valores abrange 5 ms a 65535 ms em incrementos
de 5 ms (0 ms = desligado).

Interfaces e Distribuidores de Campo DeviceNet/CANopen

67



8

68

(‘l Colocagio em funcionamento com CANopen

@ Processo de colocagdo em funcionamento

8 Colocacao em funcionamento com CANopen

8.1  Processo de colocagdao em funcionamento

1.

Sempre que trabalhar com a interface de bus de campo ou com o distribuidor de
campo, siga obrigatoriamente as informac¢des de seguranca e de adverténcia apre-
sentadas no capitulo "Notas importantes para a colocagdo em funcionamento”
(— pag. 50).

Verifique se o conversor de frequéncia MOVIMOT® e a interface CANopen (MFZ31,
MFZ33, MFZ36, MFZ37 ou MFZ38) estéo ligados correctamente.

. Mova o micro-interruptor S1/1 do conversor de frequéncia MOVIMOT® para a

posigdo "ON" (= endereco 1) (consulte as instru¢cées de operagao do MOVIMOT®
correspondente).

=

yals|alsisia

1158400267

Desaperte o bujdo por cima do potencidometro de referéncia f1 do conversor de
frequéncia MOVIMOT®.

Ajuste a velocidade maxima com o potenciometro de referéncia f1.

f [Hz] 1004
75-

6_67
S
— =
2_
0

1158517259

[11 Posi¢ao do potenciometro

6. Volte a aparafusar o bujao do potenciometro de referéncia f1 com a junta.

NOTA

O indice de protecgao indicado na informagéo técnica é apenas valido se os bujdes
do potencidometro de referéncia e da interface de diagndstico X50 estiverem correc-
tamente instalados.

Possibilidade de ocorréncia de danos no conversor de frequéncia MOVIMOT® se o
bujao nao estiver correctamente montado ou faltar.

Ajuste a frequéncia minima f,,;;, com o comutador f2.

Funcao Configuragao

Posigao 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Frequéncia minima 2 5 7 10 12 | 15 20 25 30 35 40
fmin [Hz]
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8. Se a rampa nao for definida pelo bus de campo (2 PD), ajuste o tempo de rampa
com o comutador t1 do conversor de frequéncia MOVIMOT®. Os tempos de rampa
séo referentes a uma variagao de 50 Hz.

Funcao Configuragao
Posicdo '0\12\3 4\5 6\7 8\910
‘Tempode rampa t1[s] 0.1 \ 02 03 \ 0.5 0.7\ 12 \ 3 5 \ 7 10

9. Verifique, no MOVIMOT®, se o sentido de rotacédo desejado foi habilitado.

Terminal R Terminal L Significado
Activado Activado * Os dois sentidos de rotagao estédo habilitados.
zl ICG
N [’ )
Activado ‘ Desactivado * Apenas a rotagao no sentido horario esta
habilitada.
¢ » Aaplicagdo de uma referéncia para a rotagéo no
§ = g sentido anti-horario provoca a paragem do
accionamento
Desactivado ‘ Activado * Apenas a rotagédo no sentido anti-horario esta
habilitada.
* A aplicagdo de uma referéncia para a rotagcao
5' g C_.: no sentido horario provoca a paragem do
accionamento
Desactivado ‘ Desactivado . O motor esta inibido ou o accionamento é
parado.
zl CG
N ol

10.Configure o endereco CANopen na interface MFO.

11.Ligue o cabo CANopen. Apds a tensdo de alimentacéo de 24 V¢ ter sido ligada, o
LED "SYS-F" tem que apagar e os LED "STATE" tem de piscar.
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8.2 Configuragcao do endere¢co CANopen
S1 O endereco do CANopen é configurado usando os micro-
-interruptores S1/1 a S1/7.
1
Qj“’ } u [1] Reservado
"\ 26x0=0" [2] Endereco (configurado para: endereco 9)
‘@ 5 () = Configuragao de fabrica: enderego 1
2x0=0 Enderegos validos: 1 a 127
‘LD Xx0=0 Atencao: O endereco de modulo 0 ndo é um endereco
< 23x1=8 2 valido para CANopen! O funcionamento da interface ndo é
‘ x1= 2] possivel ser for configurado o endereco 0. Os LEDs COMM,
‘m 22x0=0 GUARD e STATE piscam simultaneamente sinalizando esta
irregularidade. Para informagdes sobre os LEDS, consulte o
B 2'x0=0 capitulo "Significado dos LEDS (MFO)" (— pag. 73).
5 ~ Dx1=1|
9 1428324363
8.2.1 Determinacgao da configuragao dos micro-interruptores para qualquer enderego
Na tabela seguinte foi usado o enderego 9 a titulo de exemplo, para indicar as posi¢cdes
dos micro-interruptores para configurar qualquer enderecgo de bus.
Calculo Resto Posicao dos Valor
micro-interruptores
9/2=4 1 Micro-interruptor 1 = ON 1
4/2=2 0 Micro-interruptor 2 = OFF 2
2/2=1 0 Micro-interruptor 3 = OFF 4
12=0 1 Micro-interruptor 4 = ON 8
0/2=0 0 Micro-interruptor 5 = OFF 16
0/2=0 0 Micro-interruptor 6 = OFF 32
0/2=0 0 Micro-interruptor 7 = OFF 64
8.3 Configuragao da velocidade de transmissdo dos dados CANopen

o~ 211 =2
z _ [1]
S~ ®x0=0

A velocidade de transmiss&o dos dados é configurada usando
os micro-interruptores S2/1 e S2/2. A tabela seguinte ilustra
como configurar a velocidade de transmiss@o dos dados
mediante a posi¢ao dos micro-interruptores.

[1] Velocidade de transmisséo dos dados CANopen
Configuracao de fabrica: 500 kBaud

1428388491
Velocidade de transmisséao Valor Micro-interruptor 1 | Micro-interruptor 2
125 kBaud 0 OFF OFF
250 kBaud 1 ON OFF
500 kBaud 2 OFF ON
1 MBaud 3 ON ON
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8.4 Configuragcao do comprimento dos dados do processo e de I/O-Enable
O comprimento dos dados do processo é configurado usando os micro-interruptores
S2/3 e S2/4. A habilitagdo das entradas/saidas (I/O) é feita com o micro-interruptor
S2/5.
S2 [1] Reservado (posigdo = OFF)
[2] 1/O-Enable
Qj Configuracao de fabrica: Enable
© [3] Comprimento dos dados do processo
O~ >m Configuragéo de fabrica: 3 PD
([T
‘ v 1 =Enable [2]
B v 2'x1=2
3
W ox1=1 (P
|
z
ol -
1428438539
A tabela seguinte ilustra como configurar a habilitagdo dos das entradas/saidas (I/O)
em funcao da posigédo dos micro-interruptores:
110 Valor Micro-interruptor 5
Inibido 0 OFF
Habilitado 1 ON |
A tabela seguinte ilustra como configurar o comprimento dos dados do processo
mediante a posi¢ao dos micro-interruptores.
Comprimento dos dados do Valor Micro-interruptor 3 | Micro-interruptor 4
processo
0PD 0 OFF OFF
Configuragao invalida 1 ON OFF
2PD 2 OFF ON
3PD 3 ON ON
8.5 Funcgbes dos micro-interruptores
8.5.1 Velocidade de transmissao dos dados e configuragdo PD

A velocidade de transmisséo dos dados e a configuragdo PD do modulo podem ser con-
figurados através do bloco de micro-interruptores S2.

S2

O~ >m
W @
21

20} 3]

1}
[]
‘ 0

ON

1428707595

[1] Reservado

[2] I/O-Enable

[3] Comprimento dos dados do processo

[4] Velocidade de transmissado dos dados no bus CAN
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Daqui resultam as configuragdes PD abaixo para as diversas versées da MFO:

Configura- Variantes Descrigao Comprimento dos
¢ao dos MFO supor- dados [bytes]
micro-inter- | tadas Dados de = Dados de
ruptores saidado | entradado
processo | processo
2PD Todgs as Controlo do MOVIMOT® através de 2 dados do processo 4 4
variantes MFO
3PD Todgs as Controlo do MOVIMOT® através de 3 dados do processo 6 6
variantes MFO
Sem controlo do MOVIMOT®, apenas processamento das
OPD +DIVDO | MFO21/22 entradas e saidas digitais 1 1
Controlo do MOVIMOT® através de 2 palavras de dados do
2PD +DIDO | MFO21/22 processo e processamento das entradas e saidas digitais 5 5
Controlo do MOVIMOT® através de 3 palavras de dados
3 PD + DI/DO | MFO21/22 do processo e processamento das entradas e saidas 7 7
digitais
®
0 PD + DI MFO32 Sem contrqlq d'o MOVIMOTY, apenas processamento das 0 1
entradas digitais
® .
2 PD + DI MFO32 Controlo do MOVIMOT™ através de 2 palavrqs Qe dados do 4 5
processo e processamento das entradas digitais.
® .
3PD + DI MFO32 Controlo do MOVIMOT™ através de 3 palavrqs Qe dados do 6 7
processo e processamento das entradas digitais

Configuragao da
velocidade de
transmissao dos

dados

Enderego

com a tabela seguinte:

A velocidade de transmisséo dos dados da interface pode ser configurada de acordo

Velocidade de Valor Micro-interruptor 1 Micro-interruptor 2
transmissao dos

dados

125 kBaud 0 OFF OFF

250 kBaud 1 ON OFF

500 kBaud 2 OFF ON

1 MBaud 3 ON ON

Na interface MFO, o enderec¢o é configurado usando os micro-interruptores S1

S1 [1] Enderecos validos: 1-127

@ =

O _
1428810379

* O enderego de médulo 0 ndo é um endereco valido para CANopen!

+ O funcionamento da interface nao é possivel ser for configurado o endereco 0. Os
LEDs COMM, GUARD e STATE piscam simultaneamente sinalizando esta irregula-

ridade. Para mais informagdes, consulte o capitulo seguinte.
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A interface CANopen MFO possui 5 LEDs de diagndstico.

+ LED COMM (verde) para sinalizagao do trafego de dados nos nés da rede

+ LED GUARD (verde) para sinalizagdo da monitorizagdo da vida util do CANopen

* LED STATE (verde) para sinalizagdo do estado do canal dos dados do processo

+ LED "BUS-F" (vermelho) para sinalizagao do estado do bus

+ LED "SYS-F" (vermelho) para a indicacao de irregularidades do sistema da MFO ou

® ]

SEVVINI©)

8.6 Significado dos LEDs (MFO)
Bit-Strobe
do accionamento MOVIMOT®
-
@)
8.6.1 COMM (verde)

Quando a interface CANopen envia um telegrama ou quando um telegrama dirigido a

1428862731

interface é recebido por esta, o LED COMM pisca durante alguns segundos.

8.6.2 GUARD (verde)

O LED GUARD indica o estado da monitorizagao da vida util do CANopen.

LED

Significado

Eliminagao de irregularidades

Desligado

Ligado

A monitorizagédo do Timeout
CANopen para a interface de bus de
campo ndo esta activada (objecto
0x100C = 0 e/ou objecto 0x100D=0)
Esta é a definicao de fabrica quando
a unidade é ligada

A monitorizagdo do Timeout
CANopen para o interface de bus de
campo esté activada (objecto
0x100C # 0 e/ou objecto 0x100D # 0)

Pisca verde
(intervalos
de 1)

O mestre CANopen néo recebeu
mais pedidos de vida util

O interface de bus de campo
encontra-se no estado de timeout do
bus de campo

Verifique o estado do mestre
Verifique o tempo de timeout
configurado no mestre
Verifique a ligagéo entre o
mestre e a interface MFO
Verifiqgue a configuragéo da
terminagéo do bus CAN
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8.6.3 STATE (verde)

O LED STATE sinaliza o estado NMT actual da interface de bus de campo. A interface
de bus de campo suporta o BOOTUP minimo. Isto &, existem os estados "pre-
-operational”, "operational" e "stopped".

74

LED Estado Significado
Pisca Pre-operational | * A unidade somente pode ser parametrizada (com SDOs),
(intervalos os dados do processo (PDOs) sdo ignorados
de 1 s) » Este estado é activado quando a unidade é ligada
Ligado Operational » Sao processados PDOs, SDOs e servicos NMT
Desligado  Stopped * A unidade ignora todos os SDOs e PDOs

» Serao apenas processados telegramas do NMT

8.6.4 BUS-F (vermelho)

O LED BUS-F indica o estado fisico do né do bus. A sua funcdo é descrita na tabela

seguinte.
LED Estado Significado Eliminagao de
irregularidades
Desligado | Error-Active- |« A quantidade de irregulari- -
State dades no bus esta na gama

normal

Pisca Error- * A quantidade de irregularidades | ¢« Se esta irregularidade

Vermelho | Passive- de bus é demasiado elevada ocorrer durante a comu-

(intervalos | State * Nao se registam mais tele- nicacao, é necessario

de 1s) gramas de irregularidade, de verificar a ligagao dos
forma activa, no bus cabos e as resisténcias

de terminagéao

Vermelho | BusOff-State | « O numero de irregularidades » \Verifique a ligagédo dos
fisicas no bus continuou a cabos, as resisténcias
aumentar apesar da mudanga de terminacgao, a veloci-
para o estado de irregularidade dade de transmisséo
passiva. dos dados e o0 enderego

* O acesso ao bus é desactivado.

8.6.5 SYS-F (vermelho)

Nas configuragdes DP "OPD+DI/DO" e "OPD+DI", o LED "SYS-F" ndo tem funcao

LED Significado Eliminagao de irregularidades
Desli- |+ Estado normal de operagédoda | -
gado interface MFO e do acciona-
mento MOVIMOT®
Pisca |+ Estadooperacionalda MFO OK, <« Avalie o nUmero da irregularidade na palavra
1x MOVIMOT® comunica de estado 1 do MOVIMOT® no controlador
irregularidade * Se necessario, reinicie o MOVIMOT®
através do controlo (bit de reset na palavra
de controlo 1)
* Nas instrugdes de operagéo do
MOVIMOT® pode encontrar mais
informagdes sobre este assunto
Pisca - O MOVIMOT® ndo responde as |« Verifique os micro-interruptores S1/1.a
2x referéncias do mestre S1/4 no MOVIMOT®
CANopen, pois nao foram habili- + Configure o valor 1 para o endereco
tados os dados do processo PD RS-485 para que os dados do processo PO
sejam habilitados
Ligado ¢ Irregularidade ou interrupgdona |+ Verifique a ligagdo eléctrica entre a MFO e
comunicacédo entre a MFO e o o MOVIMOT™ (terminais RS+ e RS-);
MOVIMOT® consulte o capitulo "Instalagdo eléctrica".
* O interruptor de manutengdono |« Verifique o estado do interruptor de
distribuidor de campo esta na manutencgao no distribuidor de campo
posicdo OFF
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Estados de irregularidade (MFO) @

8.7 Estados de irregularidade (MFO)
8.7.1 Irregularidade no sistema MFO/Irregularidade no MOVIMOT®

Se ainterface MFO comunicar uma irregularidade no sistema (LED "SYS-F" permanen-
temente aceso), isto sinaliza que a comunicacgéao entre a MFO e o MOVIMOT® foi inter-
rompida. Esta irregularidade de sistema é sinalizada ao PLC como cddigo de irregula-
ridade 914, através do canal de diagndstico e através das palavras de estado dos
dados de entrada do processo. Dado que, geralmente, esta irregularidade de sis-
tema se refere a problemas nas ligagdes dos cabos ou a falta de alimentagao de
24 V do conversor MOVIMOT®, ndo é possivel efectuar um RESET através da
palavra de controlo! A irregularidade é automaticamente eliminada logo que a
comunicagao for restabelecida. Verifique a ligacdo eléctrica da MFO e do
MOVIMOT®. Em caso de irregularidade de sistema, os dados de entrada do processo
devolvem um modelo de bit definido de modo fixo, ja que ndo ha informagdes de estado
validas disponiveis para o MOVIMOT®. Assim, para a avaliagdo dentro do controlo, s6
é possivel utilizar o bit 5 da palavra de estado (irregularidade) e o coédigo de irregulari-
dade. Todas as restantes informacdes sao invalidas!

Palavra de entrada Valor Significado
do processo hexa-
decimal
PI1: Palavra de 5B20ney | Codigo de irregularidade 91 (5Bpey),
estado 1 Bit 5 (irregularidade) = 1

Todas as restantes informacgdes de estado séo invalidas

PI2: Valor actual de  0000;,, | Informagéo invalida

corrente
PI3: Palavra de 0020« | Bit 5 (irregularidade) = 1
estado 2 Todas as restantes informacgdes de estado séo invalidas

Byte de entrada das | XX As informagdes de entrada das entradas digitais
entradas digitais continuam a ser actualizadas

As informacgbes de entrada das entradas digitais continuam a ser actualizadas e por-
tanto podem continuar a ser avaliadas dentro do comando.

8.7.2 Timeout CANopen

Manual Resumido —

Monitorizagao das interfaces MFO pelo mestre (Node guarding):

Para a monitorizagdo da comunicacdo, o mestre envia, em intervalos ciclicos, um
objecto "Node guarding" com bit RTR colocado para as interfaces. Se operacionais, as
interfaces respondem com um respectivo objecto de "Node guarding". Este objecto
devolve o estado operacional actual e um bit toggle. O bit toggle alterna entre 0 e 1 com
cada telegrama.

Em funcdo da resposta recebida, o mestre da rede verifica se as estagdes estdo ope-
racionais. Em caso de irregularidade, o mestre tem a possibilidade de iniciar uma
medida que corresponda a aplicagdo (por ex., imobilizar todos os accionamentos).

O "Node guarding" esta activo a partir do primeiro aparecimento de um "Node Event"
do mestre em todos os estados operacionais. A activagao do "Node guarding" é sinali-
zada pelo LED GUARD permanentemente aceso.
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Resposta das interfaces MFO em caso de irregularidade do mestre NMT
(Life guarding):

A monitorizagao esta activa quando "life time factor # 0" e "guard time # 0".

Se a monitorizagdo estiver activa, a interface MFO inibe o accionamento MOVIMOT®
se, dentro do tempo de timeout, nenhum "Node Event" for emitido pelo mestre. A inter-
face envia também um objecto "EMERGENCY" através do bus CAN.

O tempo de timeout (milisegundos) é calculado da seguinte maneira:
life time factor (index 0x100C) x guard time (index 0x100D)

Tempos de timeout inferiores a 5 ms ndo sdo aceites. Neste caso, o valor anterior
permanece activo.

NOTA
° Com a interface de diagndstico e o MOVITOOLS®, & possivel ler, no parametro P819,
o tempo de timeout configurado pelo controlador. No entanto, este tempo nao pode ser
1 alterado através do MOVITOOLS®, mas apenas no controlador, através dos objectos
CANopen 0x100C e 0x100D.

8.7.3 Timeout do bus de campo

O desligar do mestre de bus de campo ou uma ruptura nos condutores dos cabos do
bus de campo provocam o timeout do bus de campo na interface MFO. Os acciona-
mentos MOVIMOT® ligados séo parados pelo envio de "0" em cada palavra de dados
de saida de processo. As saidas digitais sdo também colocadas a "0".

Isto corresponde por exemplo a uma paragem rapida na palavra de controlo 1.
Atencédo: se o accionamento MOVIMOT® for controlado com 3 palavras de dados
do processo, a unidade pré-configura na 3? palavra uma rampa de 0 s!

A irregularidade "Timeout de bus de campo” é automaticamente eliminada e os
accionamentos MOVIMOT® voltam a receber os dados de saida de processo
actuais do controlador apés a comunicagao ter sido reestabelecida.

Esta resposta a irregularidade pode ser desligada no parametro P831 do Shell do
MOVITOOLS®.

8.7.4 Objecto "Emergency”
O objecto "Emergency" pode ser emitido em 3 eventos.

1. Ocorreu uma irregularidade no MOVIMOT®. Foi colocado o bit de irregularidade na
palavra de controlo. Neste caso, é enviado um objecto "Emergency" contendo o
codigo de irregularidade "Device specific" (OxFFFF).

2. A interface detectou uma violagéo do "Life guarding". E enviado um objecto "Emer-
gency" contendo o cddigo de irregularidade "Life guard Error" (0x8130).

3. A tensdo de alimentagdo de 24V esta presente no MOVIMOT®. E enviado um
objecto "Emergency" contendo o cédigo de irregularidade "Mains Voltage" (0x3100).

Se a irregularidade for eliminada, isto € sinalizado através de um objecto "Emergency”
contendo o codigo de irregularidade "No Error" (0x0000).

Com o objecto "Emergency" é sempre enviada a palavra de estado. A estrutura exacta
é apresentada na tabela seguinte:

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte3 Byte4 Byte5 Byte6 Byte7 ‘
Con- | Emergency Error Error register 0 Palavra de estado 0 0
teado Cadigo (Object 0x1001) do MOVIMOT®
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9 Declaragao de Conformidade

Declaragédo de Conformidade CE ﬁm

900030010

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG oy .
Ernst-Blickle-StraBe 42, D-76646 Bruchsal i
declara, por sua Unica e exclusiva responsabilidade, a conformidade '
dos seguintes produtos
Conversores de frequéncia da série MOVIMOT® D
também em conjunto com motor trifasico
segundo
Directiva Maquinas 2006/42/CE 1)
Directiva 2006/95/CE (Equipamento de Baixa Tensao)
Directiva EMV 2004/108/CE 4)
Normas harmonizadas aplicadas: EN 13849-1:2008 5)

EN 61800-5-2: 2007 5)

EN 60034-1:2004

EN 61800-5-1:2007

EN 60664-1:2003

EN 61800-3:2007
1) Os produtos destinam-se a ser incorporados em maquinas. E proibido colocar as unidades em

funcionamento antes de garantir que as maquinas, nas quais os produtos est&o instalados,
estdo em conformidade com as estipulagdes da directiva Maquinas acima mencionada.

4) De acordo com o disposto na directiva EMC, os produtos mencionados ndo s&o produtos de utilizagao isolada.
S6 apos a ligagdo dos componentes num sistema completo € que estes podem ser avaliados de acordo
com a EMC. A avaliagao foi comprovada para uma constelagéo de sistema tipica, mas nao para
0 componente isolado.

5) Todos os requisitos técnicos de seguranga indicados na documentagéo especifica do produto
(instrugdes de operagdo, manual, etc.) devem ser cumpridos durante todo o ciclo de vida do produto.

Bruchsal 20.11.09

Johann Soder
Localidade Data Director do Dpto. Técnico a) b)

a) Pessoa autorizada para elaboragéo desta declaragdo em nome do fabricante
b) Pessoa autorizada para elaboragdo da documentag&o técnica

2309606923

Manual Resumido — Interfaces e Distribuidores de Campo DeviceNet/CANopen 77










SEW-EURODRIVE—Driving the world

SEW-EURODRIVE
Driving the world

EURODRIVE
SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
P.0. Box 3023

D-76642 Bruchsal/Germany

Phone +49 7251 75-0

Fax +49 7251 75-1970
sew@sew-eurodrive.com

- www.sew-eurodrive.com




	1 Informações gerais
	1.1 Conteúdo desta documentação
	1.2 Estrutura das informações de segurança

	2 Informações de segurança
	2.1 Informações gerais
	2.2 Utilizador alvo
	2.3 Uso recomendado
	2.4 Transporte, armazenamento
	2.5 Instalação
	2.6 Ligação eléctrica
	2.7 Desconexão segura
	2.8 Operação

	3 Designação das unidades
	3.1 Designação das interfaces DeviceNet
	3.2 Designação das interfaces CANopen
	3.3 Designação dos distribuidores de campo DeviceNet
	3.4 Designação dos distribuidores de campo CANopen

	4 Instalação mecânica
	4.1 Instruções de instalação
	4.2 Interfaces de bus de campo MF.. / MQ..
	4.3 Distribuidores de campo

	5 Instalação eléctrica
	5.1 Projecto da instalação, tendo em consideração os aspectos da compatibilidade electromagnética
	5.2 Instruções de instalação para interfaces e distribuidores de bus de campo
	5.3 Ligação com DeviceNet
	5.4 Ligação com CANopen
	5.5 Ligação das entradas/saídas (I/O) das interfaces de bus de campo MF../MQ..
	5.6 Ligação do cabo híbrido
	5.7 Ligação do PC

	6 Notas importantes para a colocação em funcionamento
	7 Colocação em funcionamento com DeviceNet (MFD + MQD)
	7.1 Processo de colocação em funcionamento
	7.2 Configuração do endereço DeviceNet (MAC-ID) e da velocidade de transmissão dos dados
	7.3 Configuração do comprimento dos dados do processo e de I/O-Enable (só para MFD)
	7.4 Configuração do comprimento dos dados do processo (só para MQD)
	7.5 Funções dos micro-interruptores (MFD)
	7.6 Significado dos LEDs (MFD)
	7.7 Estados de irregularidade (MFD)
	7.8 Significado dos LEDs (MQD)
	7.9 Estados de irregularidade (MQD)

	8 Colocação em funcionamento com CANopen
	8.1 Processo de colocação em funcionamento
	8.2 Configuração do endereço CANopen
	8.3 Configuração da velocidade de transmissão dos dados CANopen
	8.4 Configuração do comprimento dos dados do processo e de I/O-Enable
	8.5 Funções dos micro-interruptores
	8.6 Significado dos LEDs (MFO)
	8.7 Estados de irregularidade (MFO)

	9 Declaração de Conformidade



