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Allgemeine Hinweise
Umfang dieser Dokumentation

1 Allgemeine Hinweise
1.1  Umfang dieser Dokumentation

Diese Dokumentation enthalt die allgemeinen Sicherheitshinweise und eine Auswahl an
Informationen zu den DeviceNet/CANopen-Schnittstellen und -Feldverteilern.

Beachten Sie, dass diese Dokumentation nicht das ausfiihrliche Handbuch und die
Betriebsanleitung ersetzt.

Lesen Sie zuerst das ausfuhrliche Handbuch und die ausfuhrliche Betriebsanleitung,
bevor Sie mit den DeviceNet/CANopen-Schnittstellen und -Feldverteilern arbeiten.

Beachten und befolgen Sie die Informationen, Anweisungen und Hinweise im
ausfuhrlichen Handbuch und in der Betriebsanleitung. Dies ist die Voraussetzung fir
den stérungsfreien Betrieb der DeviceNet/CANopen-Schnittstellen und -Feldverteiler
und die Erfullung eventueller Gewahrleistungsanspriche.

Das ausfuhrliche Handbuch und die Betriebsanleitung sowie weitere
Dokumentationen zu den DeviceNet/CANopen-Schnittstellen und -Feldverteilern
finden Sie im PDF-Format auf der beiliegenden CD oder DVD.

Die gesamte Technische Dokumentation von SEW-EURODRIVE finden Sie im PDF-
Format zum Herunterladen auf der Internet-Seite von SEW-EURODRIVE: www.sew-
eurodrive.de.

1.2 Aufbau der Sicherheitshinweise

Piktogramm

>

Die Sicherheitshinweise dieser Betriebsanleitung sind folgendermallen aufgebaut:

A SIGNALWORT!

Art der Gefahr und ihre Quelle.
Madgliche Folge(n) der Missachtung.

MafRnahme(n) zur Abwendung der Gefahr.

Piktogramm

Beispiel:

>

Allgemeine Gefahr

>

Spezifische Gefahr,
z. B. Stromschlag

Signalwort Bedeutung Folgen bei Missachtung

A GEFAHR! Unmittelbar drohende Gefahr | Tod oder schwere Kérperverletzungen

A WARNUNG! | Mogliche, gefahrliche Situa- Tod oder schwere Kérperverletzungen

tion

A VORSICHT! Madbgliche, gefahrliche Situa- Leichte Korperverletzungen

tion

oy

STOPP! Mégliche Sachschaden Beschadigung des Antriebssystems
oder seiner Umgebung

1

HINWEIS Nitzlicher Hinweis oder Tipp.

Erleichtert die Handhabung
des Antriebssystems.
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2.1

2.2

2.3

Sicherheitshinweise
Allgemein

Sicherheitshinweise

Allgemein

Zielgruppe

Die folgenden grundsatzlichen Sicherheitshinweise dienen dazu, Personen- und Sach-
schaden zu vermeiden. Der Betreiber muss sicherstellen, dass die grundsatzlichen
Sicherheitshinweise beachtet und eingehalten werden. Vergewissern Sie sich, dass An-
lagen- und Betriebsverantwortliche, sowie Personen, die unter eigener Verantwortung
am Gerat arbeiten, die Betriebsanleitung vollstandig gelesen und verstanden haben. Bei
Unklarheiten oder weiterem Informationsbedarf wenden Sie sich bitte an
SEW-EURODRIVE.

Niemals beschadigte Produkte installieren oder in Betrieb nehmen. Beschadigungen
bitte umgehend beim Transportunternehmen reklamieren.

Wiahrend des Betriebs kénnen MOVIMOT®-Antriebe ihrer Schutzart entsprechend
spannungsflihrende, blanke gegebenenfalls auch bewegliche oder rotierende Teile
sowie heil’e Oberflachen haben.

Bei unzuladssigem Entfernen der erforderlichen Abdeckung, unsachgemafiem Einsatz,
bei falscher Installation oder Bedienung, besteht die Gefahr von schweren Personen-
oder Sachschaden. Weitere Informationen sind der Dokumentation zu entnehmen.

Alle Arbeiten zur Installation, Inbetriebnahme, Stérungsbehebung und Instandhaltung
sind von einer Elektrofachkraft auszufuhren (IEC 60364 bzw. CENELEC HD 384 oder
DIN VDE 0100 und IEC 60664 oder DIN VDE 0110 und nationale Unfallverhitungsvor-
schriften beachten).

Elektrofachkraft im Sinne dieser grundsatzlichen Sicherheitshinweise sind Personen,
die mit Aufstellung, Montage, Inbetriebsetzung und Betrieb des Produkts vertraut sind
und Uber die ihrer Tatigkeit entsprechende Qualifikation verfligen.

Alle Arbeiten in den Ubrigen Bereichen Transport, Lagerung, Betrieb und Entsorgung
missen von Personen durchgefihrt werden, die in geeigneter Weise unterwiesen
wurden.

BestimmungsgemaBie Verwendung

Die Feldverteiler und Feldbus-Schnittstellen sind fur gewerbliche Anlagen bestimmt. Sie
entsprechen den gultigen Normen und Vorschriften und erfillen die Forderungen der
Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EG.

Technische Daten und die Angaben zu den Anschlussbedingungen sind dem Typen-
schild und der Dokumentation zu entnehmen und unbedingt einzuhalten.

Die Inbetriebnahme (Aufnahme des bestimmungsgemafien Betriebs) ist solange unter-
sagt, bis festgestellt ist, dass die Maschine die EMV-Richtlinie (2004/108/EG) einhalt
und die Konformitat des Endprodukts mit der Maschinenrichtlinie 2006/42/EG feststeht
(EN 60204 beachten).

MOVIMOT®-Umrichter erfiillen die Anforderungen der Niederspannungsrichtlinie 2006/
95/EG. Die in der Konformitatserkldrung genannten Normen werden fir den
MOVIMOT®-Umrichter angewendet.
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Sicherheitshinweise
Transport, Einlagerung

2.31

Sicherheitsfunktionen

Die Feldverteiler, Feldbus-Schnittstellen und MOVIMOT®-Umrichter dirfen keine
Sicherheitsfunktionen wahrnehmen, es sei denn, diese sind beschrieben und ausdriick-
lich zugelassen.

Bei Verwendung von MOVIMOT®-Umrichtern in Sicherheitsanwendungen muss die er-
ganzende Druckschrift "MOVIMOT® .. — Funktionale Sicherheit" beachtet werden. Es
dirfen nur Komponenten in Sicherheitsanwendungen eingesetzt werden, die von SEW-
EURODRIVE ausdrucklich in dieser Ausfuhrung geliefert wurden!

2.3.2 Hubwerksanwendungen

2.4

2.5

2.6

Bei Verwendung von MOVIMOT®-Umrichtern in Hubwerks-Anwendungen sind die spe-
zielle Konfiguration und die Einstellungen fir Hubwerks-Anwendungen gemaf der Be-
triebsanleitung zu MOVIMOT® zu beachten.

MOVIMOT®-Umrichter diirfen nicht im Sinne einer Sicherheitsvorrichtung fir Hub-
werksanwendungen verwendet werden.

Transport, Einlagerung

Die Hinweise fir Transport, Lagerung und sachgemafle Handhabung sind zu beachten.
Klimatische Bedingungen sind gemaf dem Kapitel "Technische Daten" der Betriebsan-
leitung einzuhalten. Eingeschraubte Transportdsen sind fest anzuziehen. Sie sind fir
das Gewicht des MOVIMOT®-Antriebs ausgelegt. Es durfen keine zusatzlichen Lasten
montiert werden. Bei Bedarf sind geeignete, ausreichend bemessene Transportmittel
(z. B. Seilfiihrungen) zu verwenden.

Aufstellung

Die Aufstellung und Kihlung der Gerate muss entsprechend den Vorschriften der zuge-
hérigen Dokumentation erfolgen.

MOVIMOT®-Umrichter sind vor unzulassiger Beanspruchung zu schitzen.
Wenn nicht ausdrucklich dafiir vorgesehen, sind folgende Anwendungen verboten:
» der Einsatz in explosionsgefahrdeten Bereichen.

+ der Einsatz in Umgebungen mit schadlichen Olen, Sauren, Gasen, Dampfen,
Stduben, Strahlungen usw.

» der Einsatz in nichtstationdren Anwendungen, bei denen starke mechanische
Schwingungs- und Stof3belastungen auftreten, gemaf der Dokumentation.

Elektrischer Anschluss

Bei Arbeiten an unter Spannung stehenden MOVIMOT®-Umrichtern sind die geltenden
nationalen Unfallverhitungsvorschriften (z. B. BGV A3) zu beachten.

Die elektrische Installation ist nach den einschlagigen Vorschriften durchzufthren (z. B.
Kabelquerschnitte, Absicherungen, Schutzleiteranbindung). Dartber hinausgehende
Hinweise sind in der Dokumentation enthalten.

Hinweise fir die EMV-gerechte Installation — wie Schirmung, Erdung, Anordnung von
Filtern und Verlegung der Leitungen — befinden sich in der Dokumentation. Die Einhal-
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2.7

2.8

Sicherheitshinweise
Sichere Trennung

tung der durch die EMV-Gesetzgebung geforderten Grenzwerte liegt in der
Verantwortung des Herstellers der Anlage oder Maschine.

SchutzmalRnahmen und Schutzeinrichtungen missen den gultigen Vorschriften ent-
sprechen (z. B. EN 60204 oder EN 61800-5-1).

Zur Sicherstellung der Isolation sind an den MOVIMOT®-Antrieben vor der Inbetrieb-
nahme die Spannungsprifungen gemaf EN 61800-5-1:2007, Kapitel 5.2.3.2 durchzu-
fuhren.

Sichere Trennung

Betrieb

MOVIMOT®-Umrichter erfiillen alle Anforderungen fur die sichere Trennung von Leis-
tungs- und Elektronikanschlissen gemal EN 61800-5-1. Um die sichere Trennung zu
gewahrleisten, missen alle angeschlossenen Stromkreise ebenfalls den Anforde-
rungen flr die sichere Trennung genigen.

Anlagen, in die MOVIMOT®-Umrichter eingebaut sind, missen ggf. mit zusatzlichen
Uberwachungs- und Schutzeinrichtungen gemaR den jeweils giiltigen Sicherheitsbe-
stimmungen, z. B. Gesetz Uber technische Arbeitsmittel, Unfallverhitungsvorschriften
usw., ausgeristet werden. Bei Anwendungen mit erhdhtem Geféahrdungspotenzial kon-
nen zusatzliche SchutzmalRnahmen notwendig sein.

Nach dem Trennen des MOVIMOT®-Umrichters, des Feldverteilers (falls vorhanden)
oder des Busmoduls (falls vorhanden) von der Versorgungsspannung dirfen span-
nungsfihrende Gerateteile und Leistungsanschlisse wegen mdglicherweise aufgela-
dener Kondensatoren nicht sofort bertihrt werden. Warten Sie nach dem Abschalten der
Versorgungsspannung mindestens 1 Minute lang.

Sobald die Versorgungsspannungen am MOVIMOT®-Umrichter anliegen, muss der An-
schlusskasten geschlossen sein d. h.:

+ der MOVIMOT®-Umrichter muss angeschraubt sein.

» der Anschlusskastendeckel des Feldverteilers (falls vorhanden) und das Busmodul
(falls vorhanden) muss angeschraubt sein.

» der Stecker des Hybridkabels (falls vorhanden) muss aufgesteckt und angeschraubt
sein.

Achtung: Der Wartungsschalter des Feldverteilers (falls vorhanden) trennt nur den an-
geschlossenen MOVIMOT®-Antrieb oder Motor vom Netz. Die Klemmen des Feldver-
teilers sind nach dem Betatigen des Wartungsschalters weiterhin mit der Netzspannung
verbunden.

Das Verldschen der Betriebs-LED und anderer Anzeige-Elemente ist kein Indikator da-
fur, dass das Gerat vom Netz getrennt und spannungslos ist.

Mechanisches Blockieren oder gerateinterne Sicherheitsfunktionen kdénnen einen
Motorstillstand zur Folge haben. Die Behebung der Stérungsursache oder ein Reset
kénnen dazu fiihren, dass der Antrieb selbsttatig wieder anlauft. Ist dies fir die angetrie-
bene Maschine aus Sicherheitsgriinden nicht zulassig, trennen Sie erst das Gerat vom
Netz, bevor Sie mit der Stérungsbehebung beginnen.

Achtung Verbrennungsgefahr: Die Oberflachen des MOVIMOT®-Antriebs und der ex-
ternen Optionen, z. B. Kuhlkérper des Bremswiderstands, kbnnen wahrend des Be-
triebs mehr als 60 “C betragen!
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Typenbezeichnungen

Typenbezeichnung DeviceNet-Schnittstellen

3
3.1

Typenbezeichnungen
MFD 21 A/ Z21 A

—

Variante

Variante

21=4x
22=4x
32=6x
23=4x
33=6x

MFL..
MaQl..
MFP..
MQP..
MFD..
MQD..
MFO..
MFK..

3.2

MFO 21 A/ Z31 A

|— Variante

Typenbezeichnung DeviceNet-Schnittstellen

Anschlussmodul:

Z11 = fur INTERBUS

Z21 = fur PROFIBUS

Z31 = fur DeviceNet und CANopen
Z61 = fur AS-Interface

1/2x0
1/2x0

(Anschluss Uber Klemmen)

(Anschluss Uber Steckverbinder + Klemmen)
(Anschluss Uber Steckverbinder + Klemmen)
1/2x0 (LWL-Rugged-Line, nur fiir INTERBUS)

| (LWL-Rugged-Line, nur fir INTERBUS)

= INTERBUS

= INTERBUS mit integrierter Kleinsteuerung
= PROFIBUS

= PROFIBUS mit integrierter Kleinsteuerung
= DeviceNet

= DeviceNet mit integrierter Kleinsteuerung
= CANopen

= AS-Interface

Typenbezeichnung CANopen-Schnittstellen

Anschlussmodul:

Z11 = fur INTERBUS

Z21 = fir PROFIBUS

231 = fur DeviceNet und CANopen
Z61 = fur AS-Interface

Variante

21=4x1/2x0 (Anschluss Uber Klemmen)

22=4x1/2x0 (Anschluss Uber Steckverbinder + Klemmen)
32=6x (Anschluss Uber Steckverbinder + Klemmen)
23=4x1/2x0 (LWL-Rugged-Line, nur fur INTERBUS)
33=6x (LWL-Rugged-Line, nur fur INTERBUS)
MFI..  =INTERBUS

MQI.. =INTERBUS mit integrierter Kleinsteuerung

MFP.. =PROFIBUS

MQP.. =PROFIBUS mit integrierter Kleinsteuerung

MFD.. = DeviceNet

MQD.. = DeviceNet mit integrierter Kleinsteuerung

MFO.. = CANopen

MFK.. = AS-Interface
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Typenbezeichnungen

Typenbezeichnung DeviceNet-Feldverteiler

3.3 Typenbezeichnung DeviceNet-Feldverteiler

3.3.1 Beispiel MF../Z.3., MQ../Z.3.
MFD21A/Z33A

Anschlussmodul

Z13 = fir INTERBUS

Z23 = fir PROFIBUS

Z33 = flr DeviceNet und CANopen
Z63 = fiir AS-Interface

Feldbus-Schnittstelle

3.3.2 Beispiel MF../Z2.6., MQ../Z.6.
MFD21A/Z36F/AF1

(siehe "Typenbezeichnung DeviceNet-Schnittstellen™)

Anschlusstechnik

AFO0 = Kabeleinflhrung metrisch

AF1 = mit Micro-Style-Connector / M12-Stecker fur
DeviceNet und CANopen

AF2 = M12-Steckverbinder fir PROFIBUS

AF3 = M12-Steckverbinder fir PROFIBUS +
M12-Steckverbinder fur DC-24-V-Versorgung

AF6 = M12-Steckverbinder fur
AS-Interface-Anschluss

Anschlussmodul

Z16 = fur INTERBUS

726 = fur PROFIBUS

Z36 = fur DeviceNet und CANopen
266 = fur AS-Interface

Feldbus-Schnittstelle

(siehe "Typenbezeichnung DeviceNet-Schnittstellen")

3.3.3 Beispiel MF../MM../Z2.7., MQ../MM../Z.7.
MFD22A/MM15C-503-00/Z37F 0

| Anschlussart

0=L/1=A

Anschlussmodul

Z17 = fir INTERBUS

Z27 = fir PROFIBUS

Z37 = fiir DeviceNet und CANopen
Z67 = fir AS-Interface

MOVIMOT®-Umrichter

Feldbus-Schnittstelle

(siehe "Typenbezeichnung DeviceNet-Schnittstellen")
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Typenbezeichnungen

Typenbezeichnung CANopen-Feldverteiler

3.3.4 Beispiel MF../MM..Z.8., MQ../MM../Z.8.

MFD22A/MM22C-503-00/Z38F 0/AF1

| Anschlusstechnik
AFO0 = Kabeleinflihrung metrisch

AF1 = mit Micro-Style-Connector / M12-Stecker flr
DeviceNet und CANopen

AF2 = M12-Steckverbinder fir PROFIBUS

AF3 = M12-Steckverbinder fir PROFIBUS +
M12-Steckverbinder fiir DC-24-V-Versorgung

AF6 = M12-Steckverbinder fir

AS-Interface-Anschluss

Anschlussart
o=L/1=A

Anschlussmodul

Z18 = fir INTERBUS

Z28 = fir PROFIBUS

Z38 = fiir DeviceNet und CANopen
Z68 = fir AS-Interface

MOVIMOT®-Umrichter

Feldbus-Schnittstelle

3.4

3.41 Beispiel MF../Z.3., MQ../Z.3.

MFO21A/Z33A

(siehe "Typenbezeichnung DeviceNet-Schnittstellen")

Typenbezeichnung CANopen-Feldverteiler

Anschlussmodul

Z13 =flir INTERBUS

Z23 = fir PROFIBUS

Z33 = flr DeviceNet und CANopen
Z63 = fir AS-Interface

Feldbus-Schnittstelle

3.4.2 Beispiel MF../MM../Z2.7., MQ../MM../Z.7.
MFO22A/MM15C-503-00/Z37F 0

L

(siehe "Typenbezeichnung CANopen-Schnittstellen")

Anschlussart
0=.L/1=A

Anschlussmodul

Z17 = fir INTERBUS

Z27 = fir PROFIBUS

Z37 = fur DeviceNet und CANopen
Z67 = flr AS-Interface

MOVIMOT®-Umrichter

Feldbus-Schnittstelle

(siehe "Typenbezeichnung CANopen-Schnittstellen")
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Typenbezeichnungen
Typenbezeichnung CANopen-Feldverteiler

3.4.3 Beispiel MF../Z.6., MQ../Z.6.

MFO21A/Z36F/AF1
| Anschlusstechnik
AFO0 = Kabeleinfihrung metrisch
AF1 = mit Micro-Style-Connector / M12-Stecker fiir
DeviceNet und CANopen
AF2 = M12-Steckverbinder fir PROFIBUS
AF3 = M12-Steckverbinder fir PROFIBUS +
M12-Steckverbinder fiir DC-24-V-Versorgung
AF6 = M12-Steckverbinder flr
AS-Interface-Anschluss

Anschlussmodul

Z16 = flur INTERBUS

Z26 = fur PROFIBUS

Z36 = flr DeviceNet und CANopen
Z66 = flr AS-Interface

Feldbus-Schnittstelle
(siehe "Typenbezeichnung CANopen-Schnittstellen")

3.44 Beispiel MF../MM..Z.8., MQ../MM../Z.8.

MFO22A/MM22C-503-00/Z38F 0/AF1
I_ Anschlusstechnik
AFO0 = Kabeleinfiihrung metrisch
AF1 = mit Micro-Style-Connector / M12-Stecker fur
DeviceNet und CANopen
AF2 = M12-Steckverbinder fir PROFIBUS
AF3 = M12-Steckverbinder fiir PROFIBUS +
M12-Steckverbinder fir DC-24-V-Versorgung
AF6 = M12-Steckverbinder fiir
AS-Interface-Anschluss

Anschlussart
0o=AL/1=A

Anschlussmodul

Z18 = fir INTERBUS

Z28 = fur PROFIBUS

Z38 = fur DeviceNet und CANopen
Z68 = fir AS-Interface

MOVIMOT®-Umrichter

Feldbus-Schnittstelle
(siehe "Typenbezeichnung CANopen-Schnittstellen")
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Mechanische Installation
Installationsvorschriften

4 Mechanische Installation
4.1 Installationsvorschriften

1

HINWEIS

Bei Auslieferung von Feldverteilern ist der Steckverbinder des Motorabgangs (Hybrid-
kabel) mit einem Transportschutz versehen.

Dieser gewahrleistet nur Schutzart IP40. Zur Erreichung der spezifizierten Schutzart
muss der Transportschutz entfernt und der passende Gegenstecker aufgesteckt und
verschraubt werden.

411 Montage

Feldverteiler dirfen nur auf einer ebenen, erschitterungsfreien und
verwindungssteifen Unterkonstruktion montiert werden.

Zur Befestigung des Feldverteilers MFZ.3 Schrauben der GroRe M5 mit passenden
Unterlegscheiben verwenden. Schrauben mit Drehmomentschliissel anziehen
(zulassiges Anzugsdrehmoment 2.8 — 3.1 Nm (25 — 27 Ib.in)).

Zur Befestigung des Feldverteilers MFZ.6, MFZ.7 oder MFZ.8 Schrauben der Grofie
M6 mit passenden Unterlegscheiben  verwenden.  Schrauben  mit
Drehmomentschlissel anziehen (zulassiges Anzugsdrehmoment 3.1 —3.5 Nm
(27 — 31 Ib.in)).

4.1.2 Aufstellen in Feuchtraumen oder im Freien

Passende Verschraubungen fur die Kabel verwenden (bei Bedarf Reduzierstiicke
benutzen).

Nicht benutzte Kabeleinfihrungen und M12-Anschlussbuchsen mit Verschluss-
Schrauben abdichten.

Bei seitlicher Kabeleinfuhrung das Kabel mit einer Abtropfschlaufe verlegen.

Vor der Wiedermontage der Feldbus-Schnittstelle / des Anschlusskastendeckels die
Dichtflachen prifen und bei Bedarf reinigen.

Kompakt-Handbuch — DeviceNet/CANopen-Schnittstellen, -Feldverteiler
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4 Mechanische Installation
Feldbus-Schnittstellen MF.. / MQ..

4.2 Feldbus-Schnittstellen MF.. / MQ..
Feldbus-Schnittstellen MF.. / MQ.. kdnnen wie folgt montiert werden:
* Montage am MOVIMOT®-Anschlusskasten

* Montage im Feld

421 Montage am MOVIMOT®-Anschlusskasten

1. Knock-Outs im MFZ-Unterteil von der Innenseite aus durchbrechen, wie im fol-
genden Bild dargestellt:

1138656139
HINWEIS
° Die nach dem Durchbrechen der Knock-Outs [1] entstandene Bruchkante muss bei Be-
1 darf entgratet werden!
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Mechanische Installation 4
Feldbus-Schnittstellen MF.. / MQ..

2. Feldbus-Schnittstelle gemalf folgendem Bild am MOVIMOT®-Anschlusskasten mon-
tieren:

1138663947

Kompakt-Handbuch — DeviceNet/CANopen-Schnittstellen, -Feldverteiler 15




Feldbus-Schnittstellen MF.. / MQ..

Mechanische Installation

4.2.2 Montage im Feld

Das folgende Bild zeigt die motornahe Montage einer MF.. / MQ.. Feldbus-Schnittstelle:

1138749323

[1] Lange der Schrauben min. 40 mm

Kompakt-Handbuch — DeviceNet/CANopen-Schnittstellen, -Feldverteiler
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Mechanische Installation
Feldverteiler

4.3 Feldverteiler

4.3.1 Montage Feldverteiler MF../Z.3., MQ../Z.3.
Das folgende Bild zeigt die Befestigungsmale des Feldverteilers ..Z.3.:

4.3.2 Montage Feldverteiler MF../Z.6., MQ../Z.6.
Das folgende Bild zeigt die Befestigungsmale des Feldverteilers ..Z.6.:

Kompakt-Handbuch — DeviceNet/CANopen-Schnittstellen, -Feldverteiler
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Mechanische Installation
Feldverteiler

4.3.3 Montage Feldverteiler MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z.7.
Das folgende Bild zeigt die Befestigungsmalie des Feldverteilers ..Z.7.:

1138831499

4.3.4 Montage Feldverteiler MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8. (BaugroRe 1).
Das folgende Bild zeigt die Befestigungsmale des Feldverteilers ..Z.8. (Baugrofie 1):

1138843147
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Feldverteiler

4.3.5 Montage Feldverteiler MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8. (BaugroRe 2).
Das folgende Bild zeigt die Befestigungsmalie des Feldverteilers ..Z.8. (Baugrdfie 2):

1138856203

Kompakt-Handbuch — DeviceNet/CANopen-Schnittstellen, -Feldverteiler
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Elektrische Installation
Installationsplanung unter EMV-Gesichtspunkten

5 Elektrische Installation
5.1 Installationsplanung unter EMV-Gesichtspunkten

5.1.1 Hinweise zur Anordnung und Verlegung von Installationskomponenten

Die richtige Wahl der Leitungen, eine korrekte Erdung und ein funktionierender Poten-
zialausgleich sind entscheidend fir die erfolgreiche Installation von dezentralen Antrie-
ben.

Grundsatzlich sind die einschlagigen Normen anzuwenden. Zusatzlich dazu sind fol-
gende Punkte besonders zu beachten:

* Potenzialausgleich

— Unabhangig von der Funktionserde (Schutzleiteranschluss) ist dafiir zu sorgen,
dass der Potenzialausgleich niederohmig und HF-tauglich ist (siehe auch VDE
0113 oder VDE 0100 Teil 540), z. B. durch

— flachige Verbindung metallischer Anlagenteile

— Einsatz von Flachbanderdern (HF-Litze)

1138895627

— Der Leitungsschirm von Datenleitungen darf nicht fir den Potenzialausgleich
verwendet werden.

+ Datenleitungen und 24-V-Versorgung

— Diese sind getrennt von storbehafteten Leitungen (z. B. Ansteuerleitungen von
Magnetventilen, Motorleitungen) zu verlegen.

* Feldverteiler

— Fir die Verbindung zwischen Feldverteiler und Motor empfiehlt SEW-
EURODRIVE, die speziell dafiir ausgelegten konfektionierten SEW-Hybridkabel
zu verwenden.

RS

O IO I I LIS r e

B 96%
o

1138899339
+ Kabelverschraubungen

— Es muss eine Verschraubung mit grofRflachiger Schirmkontaktierung gewanhlt
werden (Hinweise zur Auswahl und ordnungsgemalen Montage von
Kabelverschraubungen beachten).

Kompakt-Handbuch — DeviceNet/CANopen-Schnittstellen, -Feldverteiler




Elektrische Installation
Installationsplanung unter EMV-Gesichtspunkten

* Leitungsschirm

Der Leitungsschirm muss gute EMV-Eigenschaften aufweisen (hohe
Schirmdampfung),

er muss als mechanischer Schutz des Kabels und als Abschirmung dienen,

er muss an den Leitungsenden flachig mit dem Metallgehduse des Gerats (lber
EMV-Metall-Kabelverschraubungen) verbunden werden (beachten Sie auch die
weiteren Hinweise in diesem Kapitel zur Auswahl und ordnungsgemalfien
Montage von Kabelverschraubungen).

+ Weitere Informationen finden Sie in der SEW-Druckschrift "Praxis der An-
triebstechnik — EMV in der Antriebstechnik"

5.1.2 Beispiel fiir die Verbindung Feldbus-Schnittstelle MF.. / MQ.. und MOVIMOT®

Bei getrennter Montage der Feldbus-Schnittstelle MF.. / MQ.. und MOVIMOT® muss die
RS-485-Verbindung wie folgt realisiert werden:

* bei Mitfiihrung der DC-24-V-Versorgung

geschirmte Leitungen verwenden

Schirm an beiden Geraten uber EMV-Metall-Kabelverschraubungen am
Gehause auflegen (beachten Sie auch die weiteren Hinweise in diesem Kapitel
zur ordnungsgemafien Montage von EMV-Metall-Kabelverschraubungen)

Adern paarweise verdrillen (siehe folgendes Bild)

- & D s

RS- E ———anD
= e — = S —AY
i 7 GND L oy RS-

1138904075

» ohne Mitfiihrung der DC-24-V-Versorgung:

Wenn MOVIMOT® iber getrennte Zufliihrung mit DC 24 V versorgt wird, muss die
RS-485-Verbindung folgendermafen ausgeflhrt werden:

geschirmte Leitungen verwenden

Schirm an beiden Geraten Uber EMV-Metall-Kabelverschraubungen am
Gehause auflegen (beachten Sie auch die weiteren Hinweise in diesem Kapitel
zur Auswahl und ordnungsgemafien Montage von Kabelverschraubungen)

das Bezugspotenzial GND ist bei der RS-485-Schnittstelle generell mitzufuhren

Adern verdrillen (siehe folgendes Bild)

R!
R!
Gl

@—<
Con sl I N

1138973579
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Elektrische Installation
Installationsvorschriften Feldbus-Schnittstellen, Feldverteiler

5.2 Installationsvorschriften Feldbus-Schnittstellen, Feldverteiler

5.2.1 Netzzuleitungen anschliefen

Die Bemessungsspannung und -frequenz des MOVIMOT®-Umrichters missen mit
den Daten des speisenden Netzes Ubereinstimmen.

Den Kabelquerschnitt gemal Eingangsstrom Iyet, bei Bemessungsleistung wahlen;
(siehe"Technische Daten" in der Betriebsanleitung).

Leitungsabsicherung am Anfang der Netzzuleitung hinter dem Sammelschienen-
abzweig installieren. Sicherungen des Typs D, DO, NH oder Leitungsschutzschalter
verwenden. Dimensionierung der Sicherung entsprechend dem Kabelquerschnitt.

Ein konventioneller Fehlerstrom-Schutzschalter als Schutzeinrichtung ist nicht
zulassig. Allstromsensitive Fehlerstrom-Schutzschalter ("Typ B") sind als
Schutzeinrichtung zulassig. Im normalen Betrieb von MOVIMOT®-Antrieben kénnen
Ableitstrome > 3.5 mA auftreten.

Gemalt EN 50178 ist eine zweite PE-Verbindung (mind. im Querschnitt der
Netzzuleitung) parallel zum Schutzleiter Uber getrennte Anschluss-Stellen
erforderlich. Es kdnnen betriebsmaRige Ableitstrome > 3.5 mA auftreten.

Zum Schalten von MOVIMOT®-Antrieben miissen Schiitz-Schaltkontakte der
Gebrauchskategorie AC-3 nach IEC 158 verwendet werden.

SEW-EURODRIVE empfiehlt, in Spannungsnetzen mit nicht geerdetem Sternpunkt
(IT-Netze) Isolationswachter mit Puls-Code-Messverfahren zu verwenden. Dadurch
werden Fehlausldésungen des lIsolationswachters durch die Erdkapazitaten des
Umrichters vermieden.

5.2.2 Hinweise zum PE-Anschluss und / oder Potenzialausgleich

\ A GEFAHR!

Fehlerhafter PE-Anschluss.

Tod, schwere Verletzungen oder Sachschaden durch Stromschlag.

Das zulassige Anzugsdrehmoment fur die Verschraubung betragt 2.0 — 2.4 Nm.
Beachten Sie beim PE-Anschluss folgende Hinweise.

Nicht zuldassige Montage

323042443 323034251 323038347

Empfehlung: Montage mit Gabelkabelschuh Montage mit massivem Anschlussdraht
Zulassig fiir alle Querschnitte Zulissig bis maximal 2.5 mm?

M5

S

9’
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5.2.3 Zulassiger Anschlussquerschnitt und Strombelastbarkeit der Klemmen

Leistungsklemmen X1, X21 Steuerklemmen X20

(Schraubklemmen) (Federzugklemmen)
Anschlussquerschnitt (mm?) 0.2 mm?2 — 4 mm? 0.08 mm? — 2.5 mm?
Anschlussquerschnitt (AWG) AWG 24 — AWG 10 AWG 28 - AWG 12
Strombelastbarkeit 32 A maximaler Dauerstrom | 12 A maximaler Dauerstrom

Das zulassige Anzugsdrehmoment der Leistungsklemmen betragt 0.6 Nm (5 Ib.in).

5.2.4 Weiterschleifen der DC-24-V-Versorgungsspannung bei Modultrager MFZ.1

* Im Anschlussbereich der DC-24-V-Versorgung befinden sich 2 Stehbolzen M4 x 12.
Die Bolzen kénnen zum Weiterschleifen der DC-24-V-Versorgungsspannung ge-
nutzt werden.

1140831499
+ Die Strombelastbarkeit der Anschlussbolzen betragt 16 A.

+ Das zuldssige Anzugsdrehmoment fur die Sechskantmuttern der Anschlussbolzen
betragt 1.2 Nm (11 Ib.in) £ 20 %.

5.2.5 Zusatzliche Anschlussmoéglichkeit bei Feldverteiler MFZ.6, MFZ.7 und MFZ.8
» Im Anschlussbereich der DC-24-V-Versorgung befindet sich ein Klemmblock X29 mit

-
@) ’ X60 24V GND X29 &)
‘ Safety Power PE 1 2

» Der Klemmblock X29 kann alternativ zur Klemme X20 (siehe Kapitel "Gerateaufbau"
in der Betriebsanleitung) zum Weiterschleifen der DC-24-V-Versorgungsspannung
genutzt werden. Die beiden Stehbolzen sind intern mit dem 24-V-Anschluss auf
Klemme X20 verbunden.

1141387787

Klemmenbelegung
Nr. Name  Funktion

X29 1 24V | 24-V-Spannungsversorgung fur Modulelektronik und Sensoren
(Stehbolzen, gebriickt mit Klemme X20/11)

2  GND | 0V24-Bezugspotenzial fiir Modulelektronik und Sensoren
(Stehbolzen, gebriickt mit Klemme X20/13)

+ Die steckbare Klemme X40 ("Safety Power") ist fur die externe DC-24-V-Versorgung
des MOVIMOT®-Umrichters tiber ein Sicherheitsschaltgerat vorgesehen.

Damit kann ein MOVIMOT®-Antrieb in Sicherheitsanwendungen eingesetzt werden.
Informationen dazu finden Sie im Handbuch MOVIMOT® MM..D Funktionale

Kompakt-Handbuch — DeviceNet/CANopen-Schnittstellen, -Feldverteiler
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Elektrische Installation
Installationsvorschriften Feldbus-Schnittstellen, Feldverteiler

Sicherheit" der betreffenden MOVIMOT®-Antriebe.

Klemmenbelegung
Nr. Name Funktion

X40 1 24V  24-V-Spannungsversorgung fir MOVIMOT® zur Abschaltung mit
Sicherheitsschaltgerat

2 GND | 0V24-Bezugspotenzial fiir MOVIMOT® zur Abschaltung mit Sicherheits-
schaltgerat

Werkseitig sind X29/1 mit X40/1 und X29/2 mit X40/2 gebrickt, so dass der
MOVIMOT®-Umrichter aus der gleichen DC-24-V-Spannung wie die Feldbus-
Schnittstelle versorgt wird.

Die Richtwerte fur die beiden Stehbolzen sind:

— Strombelastbarkeit: 16 A

— zulassiges Anzugsdrehmoment der Sechskantmuttern: 1.2 Nm (11 Ib.in) £ 20 %.
Die Richtwerte fir die Schraubklemme X40 sind:

— Strombelastbarkeit: 10 A

— Anschlussquerschnitt: 0.25 mm? — 2.5 mm? (AWG24 — AWG12)

— zulassiges Anzugsdrehmoment: 0.6 Nm (5 Ib.in)

5.2.6 Verdrahtungspriifung

Nach der
Verdrahtungs-
prifung

Um Personen- und Anlageschaden durch Verdrahtungsfehler zu vermeiden, ist vor dem
erstmaligen Zuschalten der Spannungsversorgung eine Uberpriifung der Verdrahtung
erforderlich.

Alle Feldbus-Schnittstellen vom Anschlussmodul abziehen
Alle MOVIMOT®-Umrichter vom Anschlussmodul abziehen (nur bei MFZ.7, MFZ.8)
Alle Steckverbinder der Motorabgange (Hybridkabel) vom Feldverteiler trennen

Isolationspriifung der Verdrahtung gemaR den geltenden nationalen Normen
durchfiihren

Uberpriifung der Erdung

Uberpriifung der Isolation zwischen Netzleitung und DC-24-V-Leitung
Uberpriifung der Isolation zwischen Netzleitung und Kommunikationsleitung
Uberpriifung der Polaritat der DC-24-V-Leitung

Uberpriifung der Polaritdt der Kommunikationsleitung

Uberpriifung der Netzphasenfolge

Potenzialausgleich zwischen den Feldbus-Schnittstellen sicherstellen

Alle Motorabgange (Hybridkabel) aufstecken und verschrauben

Alle Feldbus-Schnittstellen aufstecken und verschrauben

Alle MOVIMOT®-Umrichter aufstecken und verschrauben (nur bei MFZ.7, MFZ.8)
Alle Anschlusskastendeckel montieren

Nicht benutzte Steckeranschliisse abdichten
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5.2.7 EMV-Metall-Kabelverschraubungen

Die von SEW gelieferten EMV-Metall-Kabelverschraubungen mussen wie folgt montiert
werden:

1141408395

Achtung: Isolationsfolie [1] abschneiden und nicht zuriickschlagen!

Kompakt-Handbuch — DeviceNet/CANopen-Schnittstellen, -Feldverteiler
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5.3
5.3.1

Elektrische Installation
Anschluss mit DeviceNet

Anschluss mit DeviceNet

Anschlussmoglichkeiten von DeviceNet

Feldbus-Schnittstellen MFD / MQD kénnen Uber einen Multiport oder Uber T-Stecker
angeschlossen werden. Wird die Verbindung zur MFD / MQD abgezogen, bleiben die
Ubrigen Teilnehmer unbeeinflusst, der Bus kann weiterhin aktiv sein.

[ ]

(1]

MFD/MQD

A= S5W &

MFD/MQD MFD/MQD

A= W &

MFD/MQD

MFD/MQD

[1] Bus-Abschlusswiderstand 120 Q

[2] T-Stecker
[3] Multiport

1410878347

HINWEIS

Beachten Sie die Verdrahtungsvorschriften der DeviceNet-Spezifikation 2.0!
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5.3.2 Anschluss Anschlussmodul MFZ31 mit MFD.. / MQD.. an MOVIMOT®

O O
= MFZ31 (DeviceNet) X20 131 L] MOVIMOT®
a=a=c 19] 20 21] 22] 23] 24 25] 26] 27] 28] 29[ 30] 31] 32[ 33] 34] 35 3e:|
MFZ31
|§ 0 ] L £ > N of 1| +
i T2 [3 45678910 11]12]13]14]15] 16] 17] 18|= =] L3 ICIGl ]2 gl 4
~ ST > 09 a > +] 4 O N x| S| x| | | o
3 32 z§g§ 2 9ol =z
EOOO [2] N N O O O
I L e T
oo & ....... SR ?@
MFD..
MQD.. (1] [1]
X1 + -
1 | DRAIN 24V,
A ®3 > Tvs DC
X11 5@ TV
1 2 -
4 [CAN H
5 [ CAN_L
1410908043

0 = Potenzialebene 0 1 = Potenzialebene 1

[1] Bei getrennter Montage MFZ31 / MOVIMOT®:

Schirm des RS-485-Kabels iber EMV-Metall-Kabelverschraubung am MFZ und MOVIMOT®-Gehsuse auflegen

[2] Potenzialausgleich zwischen allen Busteilnehmern sicherstellen

31
MF.. / MQ.." (Seite 44) beschrieben.

Belegung der Klemmen 19 — 36 wie in Kapitel "Anschluss der Ein- / Ausgange (I/0) der Feldbus-Schnittstellen

Klemmenbelegung

Nr. Name Richtung Funktion
X20 1 V- Eingang DeviceNet Bezugspotenzial 0V24
2 CAN_L Ein-/Ausgang CAN_L-Datenleitung
3 DRAIN Eingang Potenzialausgleich
4 CAN_H Ein-/Ausgang CAN_H-Datenleitung
5 V+ Eingang DeviceNet Spannungsversorgung 24 V
6 - - reserviert
7 - - reserviert
8 - - reserviert
9 - - reserviert
10 - - reserviert
1" 24V Eingang 24-V-Spannungsversorgung fur Modulelektronik und Sensoren
12 24\ Ausgang 24-V-Spannungsversorgung (gebriickt mit Klemme X20/11)
13 GND - 0V24-Bezugspotenzial fiir Modulelektronik und Sensoren
14 GND - 0V24-Bezugspotenzial fur Modulelektronik und Sensoren
15 24V Ausgang 24-V-Spannungsversorg. flr MOVIMOT® (gebriickt mit Klemme X20/11)
16 RS+ Ausgang Kommunikationsverbindung zur MOVIMOT® Klemme RS+
17 RS- Ausgang Kommunikationsverbindung zur MOVIMOT® Klemme RS-
18 GND - 0V24-Bezugspotenzial fir MOVIMOT® (gebriickt mit Klemme X20/13)

Kompakt-Handbuch — DeviceNet/CANopen-Schnittstellen, -Feldverteiler

27



Elektrische Installation
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5.3.3 Anschluss Feldverteiler MFZ33 mit MFD.. / MQD..

Anschlussmodul MFZ33 mit Feldbus-Schnittstelle MFD21 / MQD21, MFD22 / MQD22 und 2 getrennten DC-
24-V-Spannungskreisen

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-—-—-—- - 11!t/  —--—--—--- PE
\ |
xi|8]7]6[5[a]3]2]1]<amm?awGio)
MFD21 #0993 9y ‘
mMep2t [ - - - - =
MFD22 <2.5 mm? (AWG12) <4 mm2 (AWG10)
X20 X21
S D aan R 0
1]2][3]a]5]6[7[8]9f10] 1] 2] 3[4a]5]6] 7|8
> > Al Ol 3 O3 o o
| < Z| Z| ¥ ¥ af a
Al §f o o] N QN Z Z
> > 6| 6
2x24V,,
GND1
24V2
GND2
X11
o | 3 1 [ DRAIN
‘ 2 | V+
15 ) X11 3TV
4 [CAN_H
5 | CAN_L

0 = Potenzialebene 0

Klemmenbelegung

24V1

GND1
24V2

1 = Potenzialebene 1

= Potenzialebene 2

GND2

1411166987

Nr. Name Richtung Funktion
X20 1 V- Eingang DeviceNet Bezugspotenzial 0V24
2 CAN_L Ein-/Ausgang CAN_L-Datenleitung
3 DRAIN Eingang Potenzialausgleich
4 CAN_H Ein-/Ausgang CAN_H-Datenleitung
5 V+ Eingang DeviceNet Spannungsversorgung 24 V
6-10 - - reserviert
X21 1 24V Eingang 24-V-Spannungsversorgung fir Modulelektronik, Sensoren und
MOVIMOT®
2 24\ Ausgang 24-V-Spannungsversorgung (gebriickt mit Klemme X21/1)
3 GND - 0V24-Bezugspotenzial fiir Modulelektronik, Sensoren und MOVIMOT®
4 GND - 0V24-Bezugspotenzial fir Modulelektronik, Sensoren und MOVIMOT®
5 V2124 Eingang 24-V-Spannungsversorgung fur Aktoren (Digitale Ausgange)
6 V2124 Ausgang 24-V-Spannungsversorgung fur Aktoren (Digitale Ausgénge) gebriickt mit
Klemme X21/5
GND2 - 0V24V-Bezugspotenzial fur Aktoren
8 GND2 - 0V24V-Bezugspotenzial fir Aktoren
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Anschlussmodul MFZ33 mit Feldbus-Schnittstelle MFD21 / MQD21, MFD22 / MQD22 und einem gemein-

samen DC-24-V-Spannungskreis

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — - — — —_a |- — - —-~—-~—- PE
|
xi{8[7]6]5[a[3][2]1][<amm?awWG10)
MFD21 w o 5§ 9%Q 9w
mep24 | ___ . - ==
< 2.5 mm?2 (AWG12) <4 mm? (AWG10)
MFD22 [ [ [ T xeo[ [ T T | [ [ x21
MQD22 0 1
1]2[3]4[5]6[7[8[9J10[1]2[3]4]|5/6[7]8
EEEEEEE
| | B 6
> > oo
1x24V,,
24V 24V
GND GND
d Xi1
4@ | 03 1 [ DRAIN
5@ X11 2 [ V+
1 2 3Tv-
4 [CAN_H
5 | CAN_L
1411196299

0 = Potenzialebene 0

Klemmenbelegung

1 = Potenzialebene 1

= Potenzialebene 2

Nr. Name Richtung Funktion
X20 1 V- Eingang DeviceNet Bezugspotenzial 0V24
2 CAN_L Ein-/Ausgang CAN_L-Datenleitung
3 DRAIN Eingang Potenzialausgleich
4 CAN_H Ein-/Ausgang CAN_H-Datenleitung
5 V+ Eingang DeviceNet Spannungsversorgung 24 V
6-10 - - reserviert
X21 1 24V Eingang 24-V-Spannungsversorgung fir Modulelektronik, Sensoren und
MOVIMOT®
2 24V Ausgang 24-V-Spannungsversorgung (gebruckt mit Klemme X21/1)
3 GND - 0V24-Bezugspotenzial fir Modulelektronik, Sensoren und MOVIMOT®
4 GND - 0V24-Bezugspotenzial fir Modulelektronik, Sensoren und MOVIMOT®
5 V2124 Eingang 24-V-Spannungsversorgung fiir Aktoren (Digitale Ausgange)
6 V2124 Ausgang 24-V-Spannungsversorgung fur Aktoren (Digitale Ausgénge) gebriickt mit
Klemme X21/5
7 GND2 - 0V24V-Bezugspotenzial fur Aktoren
8 GND2 - 0V24V-Bezugspotenzial fir Aktoren

Kompakt-Handbuch — DeviceNet/CANopen-Schnittstellen, -Feldverteiler

29



5 Elektrische Installation
Anschluss mit DeviceNet

Anschlussmodul MFZ33 mit Feldbus-Schnittstelle MFD32 / MQD32

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE - — - — - — - — |- - —- PE
|
xi[s[7]6[5]a[3]2]1]<amm?@awac10)
#9939y
MED32 [~ -~~~ """ T T TS — s - - - - -————————-
MQD32 <2.5mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
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5 | CAN_L
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0 = Potenzialebene 0

Klemmenbelegung

1 = Potenzialebene 1

Nr. Name Richtung Funktion
X20 1 V- Eingang DeviceNet Bezugspotenzial 0V24
2 CAN_L Ein-/Ausgang CAN_L-Datenleitung
3 DRAIN Eingang Potenzialausgleich
4 CAN_H Ein-/Ausgang CAN_H-Datenleitung
5 V+ Eingang DeviceNet Spannungsversorgung 24 V
6-10 - - reserviert
X21 1 24V Eingang 24-V-Spannungsversorgung fir Modulelektronik, Sensoren und
MOVIMOT®
24\ Ausgang 24-V-Spannungsversorgung (gebriickt mit Klemme X21/1)
3 GND - 0V24-Bezugspotenzial fiir Modulelektronik, Sensoren und MOVIMOT®
GND - 0V24-Bezugspotenzial fir Modulelektronik, Sensoren und MOVIMOT®
5-8 - - reserviert
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Elektrische Installation
Anschluss mit DeviceNet

5.3.4 Anschluss Feldverteiler MFZ36, MFZ37, MFZ38 mit MFD.. / MQD..

Anschlussmodul MFZ36, MFZ37, MFZ38 mit Feldbus-Schnittstelle MFD21 / MQD21, MFD22 / MQD22 und 2
getrennten DC-24-V-Spannungskreisen
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MF.. / MQ.." (Seite 44) beschrieben

lI| = Potenzialebene 1

[11 Belegung der Klemmen 19 — 36 wie in Kapitel "Anschluss der Ein- / Ausgange (I/O) der Feldbus-Schnittstellen

= Potenzialebene 2

Klemmenbelegung

Nr. Name Richtung Funktion
X20 1 V- Eingang DeviceNet Bezugspotenzial 0V24
2 CAN_L Ein-/Ausgang CAN_L-Datenleitung
3 DRAIN Eingang Potenzialausgleich
4 CAN_H Ein-/Ausgang CAN_H-Datenleitung
5 V+ Eingang DeviceNet Spannungsversorgung 24 V
6-10 | - - reserviert
1" 24V Eingang 24-V-Spannungsversorgung fur Modulelektronik und Sensoren
12 24V Ausgang 24-V-Spannungsversorgung (gebriickt mit Klemme X20/11)
13 GND - 0V24-Bezugspotenzial fir Modulelektronik und Sensoren
14 GND - 0V24-Bezugspotenzial fiir Modulelektronik und Sensoren
15 V2124 Eingang 24-V-Spannungsversorgung Aktoren (Digitale Ausgange)
16 V2124 Ausgang 24-\/-Spannungsversorgung Aktoren (Digitale Ausgange) gebriickt mit
X20/15
17 GND2 - 0V24V-Bezugspotenzial fir Aktoren
18 GND2 - 0V24V-Bezugspotenzial fur Aktoren
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Elektrische Installation
Anschluss mit DeviceNet

Anschlussmodul MFZ36, MFZ37, MFZ38 mit Feldbus-Schnittstelle MFD21 / MQD21, MFD22 / MQD22 und
einem gemeinsamen DC-24-V-Spannungskreis:
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1 = Potenzialebene 1 = Potenzialebene 2

[11 Belegung der Klemmen 19 — 36 wie in Kapitel "Anschluss der Ein- / Ausgange (I/O) der Feldbus-Schnittstellen
MF.. / MQ.." (Seite 44) beschrieben

Klemmenbelegung

Nr. Name Richtung Funktion
X20 1 V- Eingang DeviceNet Bezugspotenzial 0V24
2 CAN_L Ein-/Ausgang CAN_L-Datenleitung
3 DRAIN Eingang Potenzialausgleich
4 CAN_H Ein-/Ausgang CAN_H-Datenleitung
5 V+ Eingang DeviceNet Spannungsversorgung 24 V
6-10 - - reserviert
1" 24V Eingang 24-V-Spannungsversorgung fur Modulelektronik und Sensoren
12 24V Ausgang 24-V-Spannungsversorgung (gebriickt mit Klemme X20/11)
13 GND - 0V24-Bezugspotenzial fir Modulelektronik und Sensoren
14 GND - 0V24-Bezugspotenzial fiir Modulelektronik und Sensoren
15 V2124 Eingang 24-V-Spannungsversorgung Aktoren (Digitale Ausgange)
16 V2124 Ausgang 24-\V/-Spannungsversorgung Aktoren (Digitale Ausgange) gebriickt mit
X20/15
17 GND2 - 0V24V-Bezugspotenzial fir Aktoren
18 GND2 - 0V24V-Bezugspotenzial fur Aktoren
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Elektrische Installation
Anschluss mit DeviceNet

Anschlussmodul MFZ36, MFZ37, MFZ38 mit Feldbus-Schnittstelle MFD32 / MQD32

L b L3 L3
e L2 L2
[
M= - L1 L1
MFZ36 PE- —- — - — - — - — ———————-—- PE
=] ; |
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17 B T B
O o o o

put = = =

24V
24V
GND
GND

GND

40 | @3
5@

11

DRAIN
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CAN_L

X11

RINEINIEES

MF.. / MQ.." (Seite 44) beschrieben

1 = Potenzialebene 1

[1] Belegung der Klemmen 19 — 36 wie in Kapitel "Anschluss der Ein- / Ausgange (I/O) der Feldbus-Schnittstellen

{ < 2.5 mm2 (AWG12) } '[ X20
I I I I

24V
GND

Klemmenbelegung

Nr. Name Richtung Funktion

X20 1 V- Eingang DeviceNet Bezugspotenzial 0V24
2 CAN_L Ein-/Ausgang CAN_L-Datenleitung
3 DRAIN Eingang Potenzialausgleich
4 CAN_H Ein-/Ausgang CAN_H-Datenleitung
5 V+ Eingang DeviceNet Spannungsversorgung 24 V
6-10 - - reserviert
1" 24V Eingang 24-V-Spannungsversorgung fur Modulelektronik und Sensoren
12 24\ Ausgang 24-V-Spannungsversorgung (gebriickt mit Klemme X20/11)
13 GND - 0V24-Bezugspotenzial fir Modulelektronik und Sensoren
14 GND - 0V24-Bezugspotenzial fir Modulelektronik und Sensoren
15- - - reserviert
18
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Elektrische Installation
Anschluss mit DeviceNet

5.3.5 Anschluss mit optionalem Anschlussflansch AGA.

Das folgende Bild zeigt den Anschussflansch AGA.:

1411381771

Kabelbelegung Steuerkabel X1
Pin | Farbe | Beschriftung Angeschlossen an Feldverteiler-Klemme
1 BK L1 X1/2
2 GNYE | PE X1/8
3 BK L2 X1/4
4 - SHIELD Ende isoliert
5 BK L3 X1/6
6 BK SAFETY MONITOR Aderenden elektrisch verbunden
7 |BK | SAFETYMONITOR und isolert
8 BK SAFE +24 VDC X40/1 (Safety Power)
BK SAFE 0 VDC X40/2 (Safety Power)
Steckerbelegung Stecker X16
Pin | Farbe | Beschriftung Angeschlossen an Feldverteiler-Klemme
1 BN 24VDC X29/1
2 - - Ende isoliert
3 - - Ende isoliert
4 BK 0VvDC X29/2
Steckerbelegung Stecker X11
Pin | Farbe | Beschriftung Angeschlossen an Feldverteiler-Klemme
1 - SHIELD X20/3
2 RD V+ X20/5
3 BK V- X20/1
4 WH CAN_H X20/4
5 BU CAN_L X20/2
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Elektrische Installation 5
Anschluss mit DeviceNet

5.3.6 Anschluss mit optionalem Anschlussflansch AGB.

Das folgende Bild zeigt den Anschussflansch AGB.:

Kabelbelegung Steuerkabel X2

1411415691

Kabelbelegung Steuerkabel X15

Pin | Farbe | Beschriftung Angeschlossen an Feldverteiler-Klemme
1 BK L1 X1/2
2 GNYE | PE X1/8
3 BK L2 X1/4
4 - SHIELD Ende isoliert
5 BK L3 X1/6
6 BK SAFETY MONITOR Aderenden elektrisch verbunden
7 [BK | SAFETY MONITOR und isoliert
BK SAFE +24 VDC X40/1 (Safety Power)
9 BK SAFE 0 VDC X40/2 (Safety Power)

Pin | Farbe | Beschriftung Angeschlossen an Feldverteiler-Klemme
1 - SHIELD X20/3

2 WH CAN_H X20/4

3 BU CAN_L X20/2

4 BK V+ X20/5

5 BK V- X20/1

6 BK 24V INPUT PWR X29 X29/1

7 BK 0V INPUT PWR X29 X29/2

8 BK SPARE Ende isoliert

9 BK SPARE Ende isoliert
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5.4
5.41

Elektrische Installation
Anschluss mit CANopen

Anschluss mit CANopen

Anschlussmoglichkeiten von CANopen

Feldbus-Schnittstellen MFO werden uber T-Stecker angeschlossen. Wird die Verbin-

dung zu einer Feldbus-Schnittstelle abgezogen, bleiben die Gbrigen Teilnehmer unbe-
einflusst, der Bus kann weiterhin aktiv sein.

[ ]

(1]

(=)

= SW [

Ty —

Y W [

.A
[ —

= SiW [®

I I [1]
(2] (2]
1411463179
[11 Bus-Abschlusswiderstand 120 Q
[2] T-Stecker
HINWEIS
° Beachten Sie die Verdrahtungsvorschriften der CANopen-Spezifikation DR(P) 303!
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Elektrische Installation
Anschluss mit CANopen

5.4.2 Anschluss Anschlussmodul MFZ31 mit MFO.. an MOVIMOT®

[% MFZ31 (CANopen) X20 [3] MOVIMOT®
e — 19(20(21( 22| 23| 24| 25(26| 27| 28| 29(30|31| 32| 33|34| 35 36]
MFZ31
0 1 T T
|§ 1]2[3[4]5[6]7[8]9]10][11]12][13[14]15][16]17]18|= =] 143 _ICIC|8 824 &
i ST >0 o 3 4o C Qx| 3| | x| ¥ | o
= W 2 Z2 F @ g =z
q NG 6 N O]
Ig_looo 11T ||
©oO Cg' -----------------------------------
MFO... [1]
X11 + -
1 [ CAN_SHLD 24V,
4 .‘3 2| CAN_V+
X1 . o 3 [CAN_GND
4 [CAN_H
5 [CAN_L

0 = Potenzialebene 0

[l

1411498891

E = Potenzialebene 1

[1] Bei getrennter Montage MFZ31 / MOVIMOT®:

Schirm des RS-485-Kabels iber EMV-Metall-Kabelverschraubung am MFZ und MOVIMOT®-Gehsuse auflegen

[2] Potenzialausgleich zwischen allen Busteilnehmern sicherstellen

31

MF.. / MQ.." (Seite 44) beschrieben

Belegung der Klemmen 19 — 36 wie in Kapitel "Anschluss der Ein- / Ausgange (I/0) der Feldbus-Schnittstellen

Klemmenbelegung

Nr. Name Richtung Funktion
X20 1 CAN_GND | Eingang CANopen Bezugspotenzial 0V24
2 CAN_L Ein-/Ausgang CAN_L-Datenleitung
3 CAN_SHLD | Eingang Potenzialausgleich
4 CAN_H Ein-/Ausgang CAN_H-Datenleitung
5 CAN_V+ Eingang CANopen Spannungsversorgung 24 V
6 - - reserviert
7 - - reserviert
8 - - reserviert
9 - - reserviert
10 - - reserviert
1 24V Eingang 24-V-Spannungsversorgung fiir Modulelektronik und Sensoren
12 24V Ausgang 24-V-Spannungsversorgung (gebriickt mit X20/11)
13 GND - 0V24-Bezugspotenzial fiir Modulelektronik und Sensoren
14 GND - 0V24-Bezugspotenzial fur Modulelektronik und Sensoren
15 24V Ausgang 24-V-Spannungsversorgung fir MOVIMOT® (gebriickt mit X20/11)
16 RS+ Ausgang Kommunikationsverbindung zur MOVIMOT® Klemme RS+
17 RS- Ausgang Kommunikationsverbindung zur MOVIMOT® Klemme RS-
18 GND 0V24-Bezugspotenzial fir MOVIMOT® (gebriickt mit X20/13)
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Elektrische Installation
Anschluss mit CANopen

5.4.3 Anschuss Feldverteiler MFZ33 mit MFO..
Anschlussmodul MFZ33 mit Feldbus-Schnittstelle MFO21, MFO22 und 2 getrennten DC-24-V-Spannungs-

kreisen
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L1
PE-—-——-—-—~- - | ({1 f{t! ! - - -——--—-—
|
x1]8|l7]6|5]a]3]2]1]<amm?(awG10)
a 3539 999¢H
MFO21 |
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flooco [ | | [ xe0] | [ | [ | [ x21
Hooo MFO22 0 1
MEZSS S 1[2[3[4a][5]6][7[8[9[10]1][2][3[4|5|6[7]8
EEEEEEEE
af &f o o o] N Z] Z
> 5| 6| 6
2x24V,,
4V1
GND1
24V2
GND2
X11
1 [ CAN_SHLD
40 | 83 2 [CAN_V+
50 X11
1 o 3 [CAN_GND
4 [CAN_H
5 CAN_L

0 = Potenzialebene 0

Klemmenbelegung

24VA

GND1
24V2

1 = Potenzialebene 1

= Potenzialebene 2

GND2

1411535115

Nr. Name Richtung Funktion
X20 1 CAN_GND | Eingang CANopen Bezugspotenzial 0V24
2 CAN_L Ein-/Ausgang CAN_L-Datenleitung
3 CAN_SHLD | Eingang Potenzialausgleich
4 CAN_H Ein-/Ausgang CAN_H-Datenleitung
5 CAN_V+ Eingang CANopen Spannungsversorgung 24 V
6-10 | - - reserviert
X21 1 24V Eingang 24-V-Spannungsversorgung fiir Modulelektronik, Sensoren + MOVIMOT®_
2 24V Ausgang 24-V-Spannungsversorgung (gebruckt mit Klemme X21/1)
3 GND - 0V24-Bezugspotenzial fir Modulelektronik, Sensoren + MOVIMOT®
4 GND - 0V24-Bezugspotenzial fir Modulelektronik, Sensoren + MOVIMOT®
5 V2124 Eingang 24-V-Spannungsversorgung fiir Aktoren (Digitale Ausgange)
6 V2124 Ausgang 24-V-Spannungsversorgung fur Aktoren (Digitale Ausgange) gebrickt mit
Klemme X21/5
7 GND2 - 0V24V-Bezugspotenzial fir Aktoren
8 GND2 - 0V24V-Bezugspotenzial fir Aktoren
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Elektrische Installation
Anschluss mit CANopen

Anschlussmodul MFZ33 mit Feldbus-Schnittstelle MFO21, MFO22 und einem gemeinsamen DC-24-V-
Spannungskreis

0 = Potenzialebene 0

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE - — - — - — - — - -, ——— e o — = PE
| |
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2 212 g & & § §
8 & 5| 5 g g Zl 3
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1| CAN_SHLD
4.5‘ 2 [CAN V+
; X11 3| CAN_GND
4| CAN_H
5 CAN_L
1411572107

E = Potenzialebene 1 = Potenzialebene 2

Klemmenbelegung

Nr. Name Richtung Funktion
X20 1 CAN_GND | Eingang CANopen Bezugspotenzial 0V24
2 CAN_L Ein-/Ausgang CAN_L-Datenleitung
3 CAN_SHLD | Eingang Potenzialausgleich
4 CAN_H Ein-/Ausgang CAN_H-Datenleitung
5 CAN_V+ Eingang CANopen Spannungsversorgung 24 V
6-10 | - - reserviert
X21 1 24V Eingang 24-V-Spannungsversorgung fur Modulelektronik, Sensoren + MOVIMOT®_
2 24V Ausgang 24-V-Spannungsversorgung (gebrickt mit Klemme X21/1)
3 GND - 0V24-Bezugspotenzial fur Modulelektronik, Sensoren + MOVIMOT®
4 GND - 0V24-Bezugspotenzial fir Modulelektronik, Sensoren + MOVIMOT®
5 V2124 Eingang 24-V-Spannungsversorgung fur Aktoren (Digitale Ausgénge)
6 V2I24 Ausgang 24-V-Spannungsversorgung fiir Aktoren (Digitale Ausgange) gebriickt mit
Klemme X21/5
7 GND2 - 0V24V-Bezugspotenzial fir Aktoren
8 GND2 - 0V24V-Bezugspotenzial fur Aktoren
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Elektrische Installation
Anschluss mit CANopen

Anschlussmodul MFZ33 mit Feldbus-Schnittstelle MFO32
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E = Potenzialebene 1
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1411609867

Klemmenbelegung

Nr. Name Richtung Funktion
X20 1 CAN_GND | Eingang CANopen Bezugspotenzial 0V24
2 CAN_L Ein-/Ausgang CAN_L-Datenleitung
3 CAN_SHLD | Eingang Potenzialausgleich
4 CAN_H Ein-/Ausgang CAN_H-Datenleitung
5 CAN_V+ Eingang CANopen Spannungsversorgung 24 V
6-10 | - - reserviert
X21 1 24V Eingang 24-V-Spannungsversorgung fur Modulelektronik, Sensoren und
MOVIMOT®
2 24V Ausgang 24-V-Spannungsversorgung (gebrickt mit Klemme X21/1)
GND - 0V24-Bezugspotenzial fir Modulelektronik, Sensoren und MOVIMOT®
GND - 0V24-Bezugspotenzial fur Modulelektronik, Sensoren und MOVIMOT®
5-8 |- - reserviert
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Elektrische Installation
Anschluss mit CANopen

5.4.4 Anschluss Feldverteiler MFZ36, MFZ37, MFZ38 mit MFO

Anschlussmodul MFZ36, MFZ37, MFZ38 mit Feldbus-Schnittstelle MFO21, MFO22 und 2 getrennten DC-24-
V-Spannungskreisen
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1 = Potenzialebene 1

= Potenzialebene 2

[11 Belegung der Klemmen 19 — 36 wie in Kapitel "Anschluss der Ein- / Ausgange (I/O) der Feldbus-Schnittstellen
MF.. / MQ.." (Seite 44) beschrieben

Klemmenbelegung

Nr. Name Richtung Funktion
X20 1 CAN_GND | Eingang CANopen Bezugspotenzial 0V24
2 CAN_L Ein-/Ausgang CAN_L-Datenleitung
3 CAN_SHLD | Eingang Potenzialausgleich
4 CAN_H Ein-/Ausgang CAN_H-Datenleitung
5 CAN_V+ Eingang CANopen Spannungsversorgung 24 V
6-10 | - - reserviert
1" 24V Eingang 24-V-Spannungsversorgung fiir Modulelektronik und Sensoren
12 24V Ausgang 24-V-Spannungsversorgung (gebrickt mit Klemme X20/11)
13 GND - 0V24-Bezugspotenzial fiir Modulelektronik und Sensoren
14 GND - 0V24-Bezugspotenzial fur Modulelektronik und Sensoren
15 V2124 Eingang 24-V/-Spannungsversorgung fur Aktoren (Digitale Ausgange)
16 V2124 Ausgang 24-V-Spannungsversorgung fur Aktoren (Digitale Ausgange) gebrickt mit
Klemme X20/15
17 GND2 - 0V24V-Bezugspotenzial fir Aktoren
18 GND2 - 0V24V-Bezugspotenzial fir Aktoren
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Elektrische Installation
Anschluss mit CANopen

Anschlussmodul MFZ36, MFZ37, MFZ38 mit Feldbus-Schnittstelle MFO21, MFO22 und einem gemeinsamen
DC-24-V-Spannungskreis:

I

MFZ36

W=

MFZ37

(1L

el [l

ZO:

MFZ38
+
|§ % 000
8 ©00 24V
MFO21 MFO22 GND

1x24V,,

0 = Potenzialebene 0

L,

o L3 L3
- L2 L2
= L1 L1
PE-—————-—~— — | —— - — - — - — = PE
|

__________ y NQ)

xt [1]2]3]als]6]7] ;|£4an(AWG1m

a da 4J

19| 20] 21 22| 23] 24| 25]| 26| 27| 28] 29| 30| 31| 32| 33[ 34 35| 36
1 h..#..%.#g.i..ﬁ..‘
l l igé5mm2wwémn
I I I

E = Potenzialebene 1

|
X20
[ | [ 1 ] T |
0 1
1234567 [8]9]10]11][12]13]14|15|16]17] 18
> > Al ol S oS o
<+ < Z| Z| ¥ ¥ gl O
I I IC I N I
24V
GND
X1
1 [CAN _SHLD
“;. 3 11 2 [CAN V+
] 5 3 [CAN_GND
4 [CAN H
5 CAN L
1411739147

= Potenzialebene 2

[11 Belegung der Klemmen 19 — 36 wie in Kapitel "Anschluss der Ein- / Ausgange (I/O) der Feldbus-Schnittstellen
MF.. / MQ.." (Seite 44) beschrieben

Klemmenbelegung

Nr. Name Richtung Funktion
X20 1 CAN_GND | Eingang CANopen Bezugspotenzial 0V24
2 CAN_L Ein-/Ausgang CAN_L-Datenleitung
3 CAN_SHLD | Eingang Potenzialausgleich
4 CAN_H Ein-/Ausgang CAN_H-Datenleitung
5 CAN_V+ Eingang CANopen Spannungsversorgung 24 V
6-10 | - - reserviert
1" 24V Eingang 24-V-Spannungsversorgung fur Modulelektronik und Sensoren
12 24V Ausgang 24-V-Spannungsversorgung (gebriickt mit Klemme X20/11)
13 GND - 0V24-Bezugspotenzial fur Modulelektronik und Sensoren
14 GND - 0V24-Bezugspotenzial fiir Modulelektronik und Sensoren
15 V2124 Eingang 24-V-Spannungsversorgung fur Aktoren (Digitale Ausgénge)
16 V2124 Ausgang 24-V-Spannungsversorgung fur Aktoren (Digitale Ausgange) gebriickt mit
Klemme X20/15
17 GND2 - 0V24V-Bezugspotenzial fir Aktoren
18 GND2 - 0V24V-Bezugspotenzial fir Aktoren
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Elektrische Installation
Anschluss mit CANopen

Anschlussmodul MFZ36, MFZ37, MFZ38 mit Feldbus-Schnittstelle MFO32

AL by L3 L3
InEN L2 L2
L1 L1
MFZ36 bR _ e oE
== ! |
| @ m— xi1 1]2]3[4a]5]6] 7] 8]<4mm?@awa10)
= Ww = ~ &N o ® o w
MFz37 1 a - 4 J O J 4a g
owew g | &S AFAE
— L
C 19] 20| 21| 22| 23| 24[ 25| 26| 27| 28] 29| 30| 31| 32| 33[ 34| 35| 36
— 1
I |:| (22,5 mm? (AWG12) | X20
I I I I
0 1
MF238 12 [3[4[5[6]7[8]9[10]11[12]13]14][15]16]17]18
+ > > g A qu)}' g); $ g);
I I 5§ ==L
gOOO
Jooo| MFO32 24V 24V
GND GND
1x24V,,
X11
1] CAN_SHLD
C oY x| [2[cAN V=
. @2 3| CAN_GND
4[CAN_H
5 CAN_L
1411868811

0 = Potenzialebene 0

1 = Potenzialebene 1

[1] Belegung der Klemmen 19 — 36 wie in Kapitel "Anschluss der Ein- / Ausgange (I/O) der Feldbus-Schnittstellen
MF.. / MQ.." (Seite 44) beschrieben

Klemmenbelegung

Nr. Name Richtung Funktion

X20 1 CAN_GND | Eingang CANopen Bezugspotenzial 0V24
2 CAN_L Ein-/Ausgang CAN_L-Datenleitung
3 CAN_SHLD | Eingang Potenzialausgleich
4 CAN_H Ein-/Ausgang CAN_H-Datenleitung
5 CAN_V+ Eingang CANopen Spannungsversorgung 24 V
6-10 - - reserviert
1" 24V Eingang 24-V-Spannungsversorgung fiir Modulelektronik und Sensoren
12 24V Ausgang 24-V-Spannungsversorgung (gebriickt mit Klemme X20/11)
13 GND - 0V24-Bezugspotenzial fir Modulelektronik und Sensoren
14 GND - 0V24-Bezugspotenzial fiir Modulelektronik und Sensoren
15- | - - reserviert
18
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Anschluss der Ein- / Ausgange (I/0O) der Feldbus-Schnittstellen MF.. / MQ..

5.5 Anschluss der Ein- / Ausgénge (I/0) der Feldbus-Schnittstellen MF.. / MQ..
Der Anschluss der Feldbus-Schnittstellen erfolgt Gber Klemmen oder Gber M12-Steck-
verbinder.

5.5.1 Anschluss der Feldbus-Schnittstellen liber Klemmen

Bei Feldbus-Schnittstellen mit 4 digitalen Eingdngen und 2 digitalen Ausgéngen:

MFZ.1

MFZ.6 in Kombination mit m::;; MQ.21
MFZ.7 ; MQ.22
MFZ.8 MF.23
oo&,_ox(\,o&mo&og,—g&g
5 8 S5 6 S5 65 S 58283388538 Y5
X20 19|20|21|22|23|24|25|26|27|28|29|30 31/32|33|34|35] 36
1
\\\ ///
[1] nur MFI23: reserviert, alle anderen MF..-Module: V2124 1141534475

= Potenzialebene 1
= Potenzialebene 2

o —

Nr. Name Richtung Funktion
X20 19 DIO Eingang Schaltsignal von Sensor 11

20 GND - 0V24-Bezugspotenzial fir Sensor 1

21 V024 Ausgang 24-V-Spannungsversorgung fiir Sensor 1M

22 D1 Eingang Schaltsignal von Sensor 2

23 GND - 0V24-Bezugspotenzial fiir Sensor 2

24 V024 Ausgang 24-V-Spannungsversorgung fiir Sensor 2

25 DI2 Eingang Schaltsignal von Sensor 3

26 GND - 0V24-Bezugspotenzial fiir Sensor 3

27 V024 Ausgang 24-V-Spannungsversorgung fiir Sensor 3

28 DI3 Eingang Schaltsignal von Sensor 4

29 GND - 0V24-Bezugspotenzial fiir Sensor 4

30 V024 Ausgang 24-V-Spannungsversorgung fiir Sensor 4

31 DOO0 Ausgang Schaltsignal von Aktor 1

32 GND2 - 0V24-Bezugspotenzial fur Aktor 1

33 DO1 Ausgang Schaltsignal von Aktor 2

34 GND2 - 0V24-Bezugspotenzial fir Aktor 2
24-V-Spannungsversorgung fiir Aktoren

35 V2124 Eingang nur bei MFI23: reserviert; nur bei MFZ.6, MFZ.7
und MFZ.8: gebriickt mit Klemme 15 oder 16

36 GND2 - ' 0V24-Bezugspotenzial fir Aktoren
nur bei MFZ.6, MFZ.7 und MFZ.8: gebriickt mit
Klemme 17 oder 18

1) in Verbindung mit Feldverteiler MFZ26J und MFZ28J fur Wartungsschalter-Riickmeldesignal (Schlief3er)
verwendet. Auswertung uber Steuerung moglich.
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Elektrische Installation
Anschluss der Ein- / Ausgange (I/0O) der Feldbus-Schnittstellen MF.. / MQ..

Bei Feldbus-Schnittstellen mit 6 digitalen Eingdngen:

MFZ.1
MFZ.6 in Kombination mit MF.32  MQ.32
MFZ.7 MF.33
MFZ.8
X20| 19] 20 [ 21| 22|23 24 | 25| 26| 27| 28 | 29 [ 30 | 31 | 32 | 33 | 34 | 35 | 36
1
[ [ [ [ [ [ |
\\g ///)/L’f =1 |
1141764875
1 ‘ = Potenzialebene 1
Nr. Name Richtung Funktion
X20 19 DIO Eingang Schaltsignal von Sensor 1"
20 | GND - 0V24-Bezugspotenzial fir Sensor 1
21 V024 Ausgang 24-V-Spannungsversorgung fiir Sensor 1 R
22 DN Eingang Schaltsignal von Sensor 2
23 | GND - 0V24-Bezugspotenzial fiir Sensor 2
24 V024 Ausgang 24-V/-Spannungsversorgung fur Sensor 2
25 DI2 Eingang Schaltsignal von Sensor 3
26 < GND - 0V24-Bezugspotenzial fiir Sensor 3
27 V024 Ausgang 24-V-Spannungsversorgung fiir Sensor 3
28 DI3 Eingang Schaltsignal von Sensor 4
29 GND - 0V24-Bezugspotenzial fiir Sensor 4
30 V024 Ausgang 24-V/-Spannungsversorgung fur Sensor 4
31 Di4 Eingang Schaltsignal von Sensor 5
32 GND - 0V24-Bezugspotenzial fiir Sensor 5
33 DI5 Eingang Schaltsignal von Sensor 6
34 GND - 0V24-Bezugspotenzial fiir Sensor 6
35 | res. - reserviert
36 | GND - 0V24-Bezugspotenzial fur Sensoren

1) in Verbindung mit Feldverteiler MFZ26J und MFZ28J fir Wartungsschalter-Riickmeldesignal (SchlieRer)

verwendet. Auswertung Uber Steuerung moglich.

Kompakt-Handbuch — DeviceNet/CANopen-Schnittstellen, -Feldverteiler

45



Elektrische Installation
Anschluss der Ein- / Ausgange (I/0O) der Feldbus-Schnittstellen MF.. / MQ..

5.5.2 Anschluss der Feldbus-Schnittstellen Giber M12-Steckverbinder
Bei Feldbus-Schnittstellen MF.22, MQ.22, MF.23 mit 4 digitalen Eingdngen und 2 digitalen Ausgéngen:

» Sensoren / Aktoren entweder Uber M12-Buchsen oder iber Klemmen anschliel3en
» Bei Verwendung der Ausgange: 24 V an V2124 / GND2 anschlieRen

» Zweikanalige Sensoren / Aktoren an DIO, DI2 und DOO anschlieRen. DI1, DI3 und
DO1 kénnen dann nicht mehr verwendet werden

(1]

(\%2\4/1) (\%2\4/1)
_T @\ DM T @\ DI3 @\ DO
.-G
DI0 —=g DI2 —eg DO0 =g
g \_7G‘ND Z‘ND \_/jGNoz
o o o
o o o
24V
(V024)T
A
DISJ/\ ‘@/jm ]

in Verbindung mit MFZ26J + MFZ28J darf DIO nicht verwendet werden

1141778443

Bei Feldbus-Schnittstelle MF.22H:
» Sensoren / Aktoren entweder tUber M12-Buchsen oder uber Klemmen anschliefien
» Bei Verwendung der Ausgange: 24 V an V2124 /| GND2 anschlielRen
» Es kdénnen folgende Sensoren / Aktoren angeschlossen werden:

— 4 einkanalige Sensoren und 2 einkanalige Aktoren oder 4 zweikanalige Sensoren
und 2 zweikanalige Aktoren.

— Bei Verwendung von zweikanaligen Sensoren / Aktoren ist der zweite Kanal nicht
angeschlossen.

24V 24V
(_\/024) o (vV024) ® @
(iiiliiijznmz (iiiiisiij/rnc. (iiiiiiiiy—nﬁ-
i %QND ™ QND D°°‘—\_/ﬂGND2
o o o
o o ®
(%54)@ &‘5%@ @
D J\_/GND DI3 J\@_/GND DO1 <_/\/GNoz

(1]
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D

in Verbindung mit MFZ26J + MFZ28J darf DIO nicht verwendet werden

1141792779
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Elektrische Installation 5
Anschluss der Ein- / Ausgange (I/0O) der Feldbus-Schnittstellen MF.. / MQ..

Bei Feldbus-Schnittstellen MF.32, MQ.32, MF.33 mit 6 digitalen Eingédngen:
» Sensoren entweder iber M12-Buchsen oder tiber Klemmen anschlie3en

+ Zweikanalige Sensoren an DI0, DI2 und D14 anschlieRen. DI1, DI3 und DI5 kdnnen
dann nicht mehr verwendet werden.

i i
(V024)
D @

) )
I[)1I? —v DI2 WND Dl4 @

[ ) [ )
o o
24V 24V 24V
(V024) @ (v024)<@ (VO24) ™ i
L

D|1J/\i9/j D|3Jﬂ\‘i_>/j Dw%gg/jm

[11 in Verbindung mit MFZ26J + MFZ28J darf DIO nicht verwendet werden 1141961739

o

Bei Feldbus-Schnittstelle MF.32H
» Sensoren entweder iber M12-Buchsen oder tiber Klemmen anschlielen

» Es kdénnen folgende Sensoren angeschlossen werden:
— 6 einkanalige Sensoren oder 6 zweikanalige Sensoren.

— Bei Verwendung von zweikanaligen Sensoren ist der zweite Kanal nicht
angeschlossen.

(V024) (V024) (V024)
- D D D
(/\/jnc (/\/jn.c. /‘\/)nc
DI0 —=g DI2 Di4
R QND \_/jGND QND
o o o
o o o
24V 24V 24V
(V024) @ (V024 )@ (V024)<@
DI J\/jND DI3 J/\/?ND DI5 \@—/?ND

[1] in Verbindung mit MFZ26J + MFZ28J darf DIO nicht verwendet werden 1142016651

Um die Schutzart IP65 zu gewahrleisten, missen nicht benutzte Anschliisse mit M12-
Verschlusskappen versehen werden!
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5.6 Anschluss Hybridkabel

5.6.1 Hybridkabel zwischen Feldverteiler MFZ.3. oder MFZ.6. und MOVIMOT® (Sachnummer
0 186 725 3)

MFZ.3 MFZ.6

1146765835
Klemmenbelegung
MOVIMOT®-Klemme Adernfarbe / Bezeichnung Hybridkabel
L1 schwarz / L1
L2 schwarz / L2
L3 schwarz / L3
24V rot/ 24V
1 weill /0V
RS+ orange / RS+
RS- grin / RS-
PE-Klemme grun-gelb + Schirmende
Drehrichtungs-
freigabe beachten
HINWEIS
® Prifen Sie, ob die gewlnschte Drehrichtung freigegeben ist. Weitere Informationen
1 dazu finden Sie in den Kapiteln "Inbetriebnahme..." der Betriebsanleitung "MOVIMOT®
MM..D ...".
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Elektrische Installation 5
Anschluss PC

5.6.2 Hybridkabel zwischen Feldverteiler MFZ.7. oder MFZ.8. und Drehstrommotoren (Sachnummer

5.7

0 186 742 3)
: i:t:g:g:;s:z:z:;:z:5:z:z:z:z:izzzzgggggggigig,
—
{=2) - By lE=
MFZ.8 MFZ.7
1147265675

Der AuRenschirm des Kabels muss liber eine EMV-Metall-Kabelverschraubung am Ge-
hause des Motorklemmenkastens aufgelegt werden.

Klemmenbelegung

Motor-Klemme Adernfarbe / Bezeichnung Hybridkabel

u1 schwarz / U1

V1 schwarz / V1

w1 schwarz / W1

4a rot/ 13

3a weill / 14

5a blau /15

1a schwarz / 1

2a schwarz / 2

PE-Klemme grin-gelb + Schirmende (Innenschirm)

Anschluss PC

Die Verbindung der Diagnoseschnittstelle mit einem handelsiblichen PC erfolgt mit fol-

genden Optionen:

*  USB11A mit USB-Schnittstelle, Sachnummer 0 824 831 1 oder
UWS21B mit serieller Schnittstelle RS-232, Sachnummer 1 820 456 2

USB

PC +
MOVITOOLS

RS-232

USB11A X0
s RJ10 -
MF../MQ..
UWS218B
o = RJ10
- 1195112331
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(‘l Wichtige Hinweise zur Inbetriebnahme

©

Wichtige Hinweise zur Inbetriebnahme

HINWEIS

1

Die folgenden Kapitel beschreiben den Inbetriebnahmeablauf fir MOVIMOT® MM..D
und C im Easy-Mode. Informationen zur Inbetriebnahme von MOVIMOT® MM..D im
Expert-Mode finden Sie in der Betriebsanleitung "MOVIMOT® MM..D ..".

Vor Abnehmen / Aufsetzen des MOVIMOT®-Umrichters miissen Sie ihn vom Netz tren-
nen. Gefahrliche Spannungen kédnnen noch bis zu einer Minute nach Netzabschaltung
vorhanden sein.

Tod oder schwere Verletzungen durch Stromschlag.

«  MOVIMOT®-Umrichter spannungslos schalten und gegen unbeabsichtigtes Wie-
dereinschalten der Spannungsversorgung sichern.
* AnschlieBend mindestens 1 Minute lang warten.

A WARNUNG!

Die Oberflachen des MOVIMOT®-Umrichters und die externen Optionen, z. B. Brems-
widerstand (insbesondere die Kihlkorper), kbnnen wahrend des Betriebs hohe Tem-
peraturen annehmen.

Verbrennungsgefahr.

« der MOVIMOT®-Antrieb und die externen Optionen erst berlihren, wenn sie
ausreichend abgekuhlt sind.

HINWEISE

» Vor Abnehmen / Aufsetzen des Gehausedeckels (MFD/MQD/MFO) die DC-24-V-
Spannungsversorgung abschalten!

» Die Busverbindung des DeviceNet ist durch die in Kapitel "Anschlusstechnik mit
DeviceNet" beschriebene Anschlusstechnik dauerhaft gewahrleistet, so dass auch
bei abgezogener Feldbus-Schnittstelle das DeviceNet weiter betrieben werden
kann.

» Die Busverbindung des CANopen ist durch die in Kapitel "Anschlusstechnik mit
CANopen" beschriebene Anschlusstechnik dauerhaft gewahrleistet, so dass auch
bei abgezogener Feldbus-Schnittstelle das CANopen-Netzwerk weiter betrieben
werden kann.

* Beachten Sie zusatzlich die Hinweise im ausflihrlichen Handbuch, Kapitel
"Erganzende Inbetriebnahmehinweise Feldverteiler".

HINWEISE

Vor der Inbetriebnahme Lackierschutzkappe von der Status-LED abziehen.
Vor der Inbetriebnahme Lackierschutzfolien von den Typenschildern abziehen.
Uberpriifen, ob alle Schutzabdeckungen ordnungsgemaR installiert sind.

Fur das Netzschitz K11 ist eine Mindestausschaltzeit von 2 Sekunden
einzuhalten.
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7 Inbetriebnahme mit DeviceNet (MFD + MQD)
7.1  Inbetriebnahmeablauf

1. Beachten Sie bei Arbeiten an der Feldbus-Schnittstelle oder am Feldverteiler unbe-
dingt die Sicherheits- und Warnhinweise des Kapitels "Wichtige Hinweise zur Inbe-
triebnahme" (Seite 50).

2. Priifen Sie den korrekten Anschluss des MOVIMOT®-Umrichters und der DeviceNet-
Schnittstelle (MFZ31, MFZ33, MFZ36, MFZ37 oder MFZ38).

3. Stellen Sie den DIP-Schalter S1/1 des MOVIMOT®-Umrichters (siehe betreffende
MOVIMOT®-BetriebsanIeitung) auf "ON" (= Adresse 1).

1158400267

4. Schrauben Sie die Verschluss-Schraube Uber dem Sollwert-Potenziometer f1 am
MOVIMOT®-Umrichter ab.

5. Stellen Sie die Maximaldrehzahl am Sollwert-Potenziometer f1 ein.

R 100

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 [1]
1158517259

[1] Potenziometer-Stellung

6. Schrauben Sie die Verschluss-Schraube des Sollwert-Potenziometers mit Dichtung
wieder ein.

HINWEIS

» Die in den Technischen Daten angegebene Schutzart gilt nur, wenn die
Verschluss-Schrauben des Sollwert-Potenziometers und der Diagnoseschnittstelle

1 X350 korrekt montiert sind.

+ Bei nicht oder fehlerhaft montierter Verschluss-Schraube kénnen Schaden am
MOVIMOT®-Umrichter entstehen.

7. Stellen Sie die Minimalfrequenz f,,;, am Schalter 2 ein.

Funktion Einstellung

Raststellung 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Minimalfrequenz f,, 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 | 40
[Hz]
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Inbetriebnahmeablauf

©

8. Wenn die Rampenzeit nicht Uber den Feldbus vorgegeben wird (2 PD), stellen Sie
die Rampenzeit am Schalter t1 des MOVIMOT®-Umrichters ein. Die Rampenzeiten
beziehen sich auf einen Sollwertsprung von 50 Hz.

Funktion Einstellung
Raststellung o 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Rampenzeit t1 [s] 01 02 \ 0.3 \ 0.5 0.7\ 1 \ 2 \ 3 5 \ 7 \ 10

9. Prifen Sie, ob die gewiinschte Drehrichtung am MOVIMOT® freigegeben ist.

Klemme R Klemme L Bedeutung
aktiviert aktiviert + beide Drehrichtungen sind freigegeben
zl [CC
N (o'l )
aktiviert nicht aktiviert » nur Drehrichtung Rechtslauf ist freigegeben
» Sollwertvorgaben fir Linkslauf flihren zu einem
Stillsetzen des Antriebs
= |C|C
[aV] [a'ug ]
nicht aktiviert aktiviert » nur Drehrichtung Linkslauf ist freigegeben
» Sollwertvorgaben fiir Rechtslauf fihren zum Still-
setzen des Antriebs
2l |G
N [a ' )

nicht aktiviert

nicht aktiviert

>
<t
[9V]

e

o

» Gerat ist gesperrt oder der Antrieb wird stillge-
setzt

10.Stellen Sie die DeviceNet-Adresse an der MFD- / MQD-Schnittstelle ein.

11.Schlie3en Sie die DeviceNet-Kabel an.

Danach wird der LED-Test durchgefihrt. Nach dem Test muss die "Mod/Net"-LED grln
blinken und die "SYS-F"-LED erléschen. Bei der MQD-Schnittstelle erlischt die "SYS-F"-
LED nur, wenn ein IPOS-Programm |auft (Lieferzustand).

52
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DeviceNet-Adresse (MAC-ID), Baudrate einstellen @

7.2 DeviceNet-Adresse (MAC-ID), Baudrate einstellen

Die Einstellung der Baudrate erfolgt mit den DIP-Schaltern S1/1 und S1/2. Die Einstel-
lung der DeviceNet-Adresse (MAC-ID) erfolgt mit den DIP-Schaltern S1/3 bis S1/8. Das
folgende Bild zeigt ein Beispiel fiir die Einstellung von Adresse und Baudrate:

S1
[1] Adresse (MAC-ID) (Eingestellt: Adresse 9)

‘oo 25x0 =0 Werkseinstellung: Adresse 63
‘,\ 24 %0 =0 Glltige Adressen: 0 bis 63
3 =
‘ ©2x1 =8 ] [2] Baudrate
‘“’ 22x0 =0 (1 Werkseinstellung: 500 kBaud
W~ 2'x0 =0
B 2°x1 =1
9
‘ N21x1 =2
SN 2x0 =0 5 2
2
1419836939

7.2.1 Ermittlung der DIP-Schalterstellung fiir beliebige Adressen

Die folgende Tabelle zeigt am Beispiel der Adresse 9, wie die DIP-Schalterstellung fir
beliebige Busadressen ermittelt und eingestellt wird:

Berechnung Rest DIP-Schalterstellung Wertigkeit
9/2=4 1 DIP S1/3 =ON 1

4/2 =2 0 DIP S1/4 = OFF 2

2/2 =1 0 DIP S1/5 = OFF 4

12=0 1 DIP S1/6 = ON 8

02=0 0 DIP S1/7 = OFF 16

0/2=0 0 DIP S1/8 = OFF 32

7.2.2 Baudrate einstellen

Die folgende Tabelle zeigt, wie die Baudrate Uber DIP-Schalter S1/1 und S1/2 einge-
stellt werden kann:

Baudrate Wert DIP S1/1 DIP S1/2

125 kBaud 0 OFF OFF

250 kBaud 1 ON OFF

500 kBaud 2 OFF ON

(reserviert) 3 ON ON

HINWEISE
° Wird eine falsche Baudrate angegeben (PIO-LED blinkt rot), bleibt das Gerat so lange

im Initialisierungszustand, bis eine giiltige Belegung der DIP-Schalter eingestellt wurde
1 (nur bei MQD).
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C 29,
O,

Prozessdatenldnge und I/O-Enable einstellen (nur bei MFD)

7.3

Die Einstellung der Prozessdatenlange erfolgt mit den DIP-Schaltern S2/1 und S2/2. Die
Freischaltung der 1/Os erfolgt mit dem DIP-Schalter S2/3.

S2
[1] reserviert (Stellung OFF)

[2] I/O Enable
Werkseinstellung: Enable

[3] Prozessdatenlange
Werkseinstellung: 3 PD

Qjco (1]
ij

W« 1=Enable—[2]
‘ ~21x1 =2
= - 0x1 =1 (P
S~ Zx1 =1
=3
1420646539

Die folgende Tabelle zeigt, wie die Freischaltung der 1/Os tber DIP-Schalter S2/3 ein-
gestellt werden kann.

1o Wert DIP S2/3 |
Gesperrt 0 OFF
Freigegeben 1 ON

Die folgende Tabelle zeigt, wie die Prozessdatenlange Uber DIP-Schalter S2/1 und S2/
2 eingestellt werden kann.

54

Prozessdatenlange | Wert DIP S2/1 DIP S2/2
0PD 0 OFF OFF
1PD 1 ON OFF
2PD 2 OFF ON
3PD 3 ON ON
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Prozessdatenlange einstellen (nur bei MQD) @

7.4 Prozessdatenlidnge einstellen (nur bei MQD)

Die Einstellung der Prozessdatenlange erfolgt mit den DIP-Schaltern S2/1 bis S2/4.

S2
[1] reserviert (Stellung OFF)
Qjoo [2] Prozessdatenlange
Qj,\ Werkseinstellung: 4 PD

e

‘q- PD3 23x 0= 0
W oPD2 22x1= 4
M~ rot 2'x0= o [
SR~ P00 2°x 0= 0
4
1420701707

Die folgende Tabelle zeigt, wie die Prozessdatenlange tber DIP-Schalter S2/1 bis S2/4
eingestellt werden kann:

Prozessdatenlange DIP S2/4 DIP S2/3 DIP S2/2 DIP S2/1
PD3 PD2 PD1 PDO
reserviert OFF OFF OFF OFF
1 OFF | OFF OFF ON
2 OFF OFF ON OFF
3 OFF OFF ON ON
4 OFF ON OFF OFF
5 OFF 'ON OFF ON
6 OFF ON ON OFF
7 OFF 'ON ON ON
8 ON OFF OFF OFF
9 ON OFF OFF ON
10 ON OFF ON OFF
reserviert alle weiteren Schalterstellungen
HINWEISE
° Wird eine.falsclhle Prozessdatenlénge_angegeb"er'm (BIO-LED blinkt rot), bleibt das Qerét
1 so lange im Initialisierungszustand, bis eine gtiltige Belegung der DIP-Schalter einge-
stellt wurde.
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Funktionen der DIP-Schalter (MFD)
Baudrate und Adresse (MAC-ID)

7.5
7.51

Inbetriebnahme mit DeviceNet (MFD + MQD)
Funktionen der DIP-Schalter (MFD)

Die Baudrate und die Adresse (MAC-ID) des Moduls kénnen Uber den DIP-Schalter-
block S1 eingestellt werden.

S1

ON

7.5.2 PD-Konfiguration
Die PD-Konfiguration wird bei der MFD Uber den DIP-Schalterblock S2 eingestellt.

W~ 2]
[1] Adresse (MAC-ID)
[2] Baudrate

W 2 "

1423449227

S2

Z
O

[1] I/O Enable

g: — 1
‘N21}[21
W2

1423670027

[2] Prozessdatenlange

Daraus ergeben sich flr die verschiedenen Varianten der MFD folgende PD-Konfigura-

tionen.
DIP-Schalter @ Unterstiitzte | Beschreibung Prozess- Prozess-
Einstellung MFD- Ausgangsdaten Eingangsdaten
Varianten lange in Byte lange in Byte
(Output-Size) (Input-Size)
2PD alle MFD MOVIMOT®—Steuerung Uber 2 Prozessdaten 4 4
3PD alle MFD MOVIMOT®-Steuerung Uber 3 Prozessdaten 6 6
. ® .
0PD + DI/DO | MFD21/22 Kelng MOVIM(_)T -Steuerugg, nur Verarbeitung 1 1
der digitalen Ein- und Ausgéange
MOVIMOT®—Steuerung Uber 2 Prozessdaten-
2PD +DIIDO | MFD21/22 worte und Verarbeitung der Ein- und Ausgange 5 5
MOVIMOT®—Steuerung Uber 3 Prozessdaten-
3PD +DIIDO | MFD21/22 worte und Verarbeitung der Ein- und Ausgange / /
0PD + DI MFD32 Keine_ MQVIMOT®-Steuerung, nur Verarbeitung 0 1
der Eingange
MOVIMOT®-Steuerung iber 2 Prozessdaten-
2PD+DI MFD32 worte und Verarbeitung der Eingange 4 5
MOVIMOT®-Steuerung tiber 3 Prozessdaten-
3PD+DI MFD32 worte und Verarbeitung der digitalen Eingange 6 7
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Inbetriebnahme mit DeviceNet (MFD + MQD)
Bedeutung der LED-Anzeige (MFD)

7.6 Bedeutung der LED-Anzeige (MFD)
Die DeviceNet-Schnittstelle MFD besitzt 5 LEDs zur Diagnose:

C 29,

7
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* LED Mod/Net (griin / rot) zur Anzeige des Modul- und Netzwerkstatus

» LED PIO (gruin / rot) zur Anzeige des Zustands des Prozessdatenkanals

» LED BIO (griin / rot) zur Anzeige des Zustands des Bit-Strobe-Prozessdatenkanals

* LED BUS-F (rot) zur Anzeige des Buszustands
* LED SYS-F (rot) zur Anzeige von Systemfehlern der MFD oder von MOVIMOT®

‘E’ R

o

SEVV

[

7.6.1 Power-Up

Nach dem Einschalten des Gerats wird ein Test aller LEDs durchgefiihrt. Dabei werden

die LEDs in folgender Reihenfolge eingeschaltet:

1423712395

Zeit Mod/Net- PIO-LED BIO-LED BUS-F-LED SYS-F-LED
LED
0 ms griin aus aus aus aus
250 ms rot aus aus aus aus
500 ms aus griin aus aus aus
750 ms aus rot aus aus aus
1000 ms aus aus griin aus aus
1250 ms aus aus rot aus aus
1500 ms aus aus aus rot aus
1750 ms aus aus aus aus rot
2000 ms aus aus aus aus aus

AnschlielRend prift das Gerat, ob schon ein Teilnehmer mit der gleichen Adresse ange-
schlossen wurde (DUP-MAC-Check). Falls ein anderer Teilnehmer mit der gleichen
Adresse gefunden wird, schaltet sich das Gerat ab und die LEDs "Mod/Net", "P10" und

"BIO" sind dauerhaft rot geschaltet.
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7.6.2 Mod/Net-LED (griin / rot)

58

Die Funktionalitat der "Mod/Net"-LED (Modul/Network-Status-LED) ist in der DeviceNet-
Spezifikation festgelegt. In folgender Tabelle wird diese Funktionalitdt beschrieben:

Status LED Bedeutung Fehlerbehebung
Nicht Aus * Geratistim Offline-Zustand |« Versorgungsspannung tber
eingeschaltet / o Gerat fiihrt DUP-MAC- DeviceNet-Stecker ein-
Offline Check aus schalten
» Gerat ist ausgeschaltet
Online und im | Blinkt +  DUP-MAC-Check wurde + Der Teilnehmer muss in die
Operational Griin erfolgreich durchgefiihrt Scan-Liste des Masters auf-
Mode (1-s- + Es wurde noch keine Ver- genommen und die Kom-
Takt) bindung zu einem Master munikation im Master
aufgebaut gestartet werden
* Fehlende, falsche oder
nicht komplette Konfigura-
tion
Online, Opera- | Grin * Online-Verbindung zu -
tional Mode einem Master wurde aufge-
und Connected baut
* Verbindung ist aktiv
(Established State)
Minor Fault Blinkt * Polled I/O oder / und Bit- + DeviceNet-Kabel prifen
oder Connec- Rot (1- Strol;)e I/O-Connection sind . Timeoutreaktion uberpru_
tion Timeout s-Takt) im Timeout-State fen; falls eine Reaktion mit
» Es st ein behebbarer Feh- Fehler eingestellt ist, so ist
ler im Gerat oder im Bus- nach der Behebung des
system aufgetreten Fehlers ein Reset des
Gerats durchzufiihren
Critical Fault Rot » Esistein nicht behebbarer |« DeviceNet-Kabel priifen
oder Critical Fehler aufgetreten + Adresse (MAC-ID) priifen
Link Failure e BusOff (hat schon ein anderes
«  DUP-MAC-Check hat einen Gerat die gleiche Adresse?)
Fehler festgestellt

7.6.3 PIO-LED (griin / rot)

Die PIO-LED kontrolliert die Polled 1/0-Verbindung (Prozessdatenkanal). Die Funktio-
nalitat wird in folgender Tabelle beschrieben:

Status LED Bedeutung
DUP-MAC- Blinkt » Gerat fihrt den DUP-MAC- |+ Falls der Teilnehmer nach
Check Grin Check aus. ca. 2 s diesen Zustand
(125- nicht verlasst, wurden
ms-Takt) keine weiteren Teilnehmer
gefunden
» Es muss mindestens ein
weiterer DeviceNet-Teil-
nehmer eingeschaltet wer-
den
Nicht Aus * Geratistim Offline-Zustand |« Dieser Verbindungstyp
eingeschaltet / + Gerét ist ausgeschaltet wurde nicht aktiviert
Offline aber * Die Verbindung muss im
nicht DUP- Master eingeschaltet wer-
MAC-Check den
Online und im  Blinkt » Das Gerat ist online » Der aktuelle Teilnehmer
Operational Griin «  DUP-MAC-Check wurde wurde vom Master erkannt,
Mode (1-s- erfolgreich durchgefiihrt es wurde jedoch ein ande-
Takt) «  Es wird eine PIO-Verbin- rer Geratetyp erwartet
dung zu einem Master auf- |+ Die Konfiguration im Mas-
gebaut (Configuring State) ter nochmals durchfiihren
* Fehlende, falsche oder nicht
komplette Konfiguration
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C 29,

Status LED Bedeutung
Online, Opera-  Griin * online
tional Mode + Es wurde eine PIO-Verbin-
und Connected dung aufgebaut (Establis-
hed State)
Minor Fault Blinkt + Esistein behebbarer Fehler DeviceNet-Kabel priifen
oder Connec- | Rot (1- aufgetreten Timeout-Reaktion (P831)
tion Timeout s-Takt) * Polled I/0O-Connection ist im Uberprifen, falls eine
Timeout-State Reaktion mit Fehler einge-
stellt ist, so ist nach Behe-
bung des Fehlers ein Reset
des Gerats durchzufiihren
Critical Fault Rot » Es st ein nicht behebbarer DeviceNet-Kabel priifen
oder Critical Fehler aufgetreten Adresse (MAC-ID) priifen
Link Failure » BusOff (hat schon ein anderes
+  DUP-MAC-Check hat einen Gerat die gleiche
Fehler festgestellt Adresse?)

7
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7.6.4 BIO-LED (griin / rot)

Die BIO-LED kontrolliert die Bit-Strobe 1/O-Verbindung. Die Funktionalitat wird in fol-
gender Tabelle beschrieben:

Status LED Bedeutung Fehlerbehebung
DUP-MAC- Blinkt Griin | « Gerat flihrt den DUP- » Falls der Teilnehmer nach
Check (125-ms- MAC-Check aus ca. 2 s diesen Zustand
Takt) nicht verlasst, wurden
keine weiteren Teilnehmer
gefunden.

* Es muss mindestens ein
weiterer DeviceNet-Teil-
nehmer eingeschaltet wer-
den.

Nicht Aus » Geratist im Offline- * Dieser Verbindungstyp
eingeschaltet / Zustand wurde nicht aktiviert.
Offline aber » Gerat ist ausgeschaltet + Die Verbindung muss im
nicht DUP-MAC- Master eingeschaltet wer-
Check den.
Online und im Blinkt Griin | « Das Gerat ist online * Der aktuelle Teilnehmer
Operational (1-s-Takt) |+ DUP-MAC-Check wurde wurde vom Master
Mode erfolgreich durchgefiihrt erkannt, es wurde jedoch
«  Es wird eine BIO-Verbin- ein anderer Geratetyp
dung zu einem Master erwartet.
aufgebaut (Config. State) | « Die Konfiguration im Mas-
. Feh|ende’ falsche o. nicht ter nochmals durchfiihren
komplette Konfiguration
Online, Operati- | Griin * online -
onal Mode und » Es wurde eine BIO-Ver-
Connected bindung aufgebaut
(Established State)
Minor Fault Blinkt Rot |« Es ist ein behebbarer * DeviceNet-Kabel prifen
oder Connec-  (1-s-Takt) Fehler aufgetreten +  Timeoutreaktion (P831)
tion Timeout » Bit-Strobe I/0O-Connection Uberprifen, falls eine
ist im Timeout-State Reaktion mit Fehler einge-
stellt ist, muss nach Behe-
ben des Fehlers ein Reset
des Gerats durchgefihrt
werden
Critical Fault Rot » Es st ein nicht beheb- » DeviceNet-Kabel priifen
oder Critical barer Fehler aufgetreten |« Adresse (MAC-ID) priifen
Link Failure *  BusOff (hat schon ein anderes
+ DUP-MAC-Check hat Gerét die gleiche
einen Fehler festgestellt Adresse?)
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7.6.5 BUS-F-LED (rot)

Die BUS-F-LED zeigt den physikalischen Zustand des Busknotens an. Die Funktionali-
tat wird in folgender Tabelle beschrieben:

7.6.6 SYS-F-LED (rot)

Status LED Bedeutung Fehlerbehebung
Error-Aktiv- Aus * Die Anzahl der Busfehler -
State bewegt sich im normalen
Bereich
Error-Passiv- Blinkt Rot * Gerat fuhrt den DUP- » Falls keine weiteren Teil-
State (125-ms- MAC-Check aus und nehmer eingeschaltet sind,
Takt) kann keine Nachrichten mindestens einen wei-
versenden, weil keine teren Teilnehmer einschal-
anderen Teilnehmer am ten
Bus angeschlossen sind
Error-Passiv- Blinkt Rot * Die Anzahl der physika- + Falls dieser Fehler bei lau-
State (1-s-Takt) lischen Busfehler ist zu fender Kommunikation auf-
hoch tritt, missen die )
« Es werden keine Error- Verkabelung und die
Telegramme mehr aktiv Abschlusswiderstande
auf den Bus geschrieben Uberprift werden
BusOff-State Rot + Die Anzahl der physika- | » Uberpriifung der Verdrah-
lischen Busfehler ist trotz tung, Abschlusswiderstan-
des Umschaltens in den de, Baudrate und Adresse
Error-Passiv-State weiter (MAC-ID)
angewachsen
* Der Zugriff auf den Bus
wird abgeschaltet

Die LED SYS-F ist in den PD-Konfigurationen 0 PD + DI/DO und 0 PD + DI generell

ohne Funktion.

LED

Bedeutung

Fehlerbehebung

Aus

Normaler Betriebszustan -
der MFD und MOVIMOT

blinkt 1x

MFD Betriebszustand OK,
MOVIMOT® meldet Fehler

Werten Sie die Fehlernummer im
MOVIMOT®-Statuswort 1 in der Steuerung
aus

MOVIMOT® iber die Steuerung (Reset-Bit
im Steuerwort 1) zuriicksetzen

Weitere Informationen finden Sie in der
Betriebsanleitung MOVIMOT®

blinkt 2x

Ein

60

MOVIMOT® reagiert nicht
auf Sollwerte vom Device-
Net-Master, da PD-Daten

nicht freigegeben sind

Kommunikationsverbindung
zwischen MFD und
MOVIMOT® ist gestort oder
unterbrochen

Wartungsschalter am Feld-
verteiler steht auf OFF

Uberpriifen Sie die DIP-Schalter $1/1 -
S1/4 am MOVIMOT

Stellen Sie die RS-485-Adresse 1 ein,
damit die PO-Daten freigegeben werden.

Uberpriifen Sie die elektrische Verbindung
zwischen MFD und MOVIMOT® (Klemmen
RS+ und RS-)

Uberpriifen Sie die Einstellung des War-
tungsschalters am Feldverteiler
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7.7  Fehlerzustinde (MFD)
7.71 MFD-SystemfehIer/MOVIMOT®-FehIer

Wenn die MFD einen Systemfehler (Dauerleuchten der LED "SYS-F") meldet, ist die
Kommunikationsverbindung zwischen MFD und MOVIMOT® unterbrochen. Dieser Sys-
temfehler wird als Fehlercode 914, Uber den Diagnosekanal und tber die Statusworter
der Prozess-Eingangsdaten an die SPS gemeldet. Da dieser Systemfehler in der
Regel auf Verdrahtungsprobleme oder fehlende 24-V-Versorgung des
MOVIMOT®-Umrichters aufmerksam macht, ist ein RESET liber das Steuerwort
nicht moglich! Sobald die Kommunikationsverbindung wieder hergestelit ist,
setzt sich der Fehler selbststindig zuriick. Uberpriifen Sie den elektrischen An-
schluss der MFD-Schnittstelle und des MOVIMOT®-Antriebs. Die Prozess-Eingangs-
daten liefern im Falle eines Systemfehlers ein fest definiertes Bit-Muster zuriick, da
keine glltigen MOVIMOT®-Zustandsinformationen mehr verfligbar sind. Zur Auswer-
tung innerhalb der Steuerung kann somit nur noch das Statuswort-Bit 5 (Stérung) sowie
der Fehlercode genutzt werden. Alle weiteren Informationen sind ungliltig!

Prozess-Eingangswort Hex-Wert | Bedeutung
PI1: Statuswort 1 5B20pex Fehlercode 91 (5By¢y), Bit 5 (Stérung) = 1

Alle weiteren Statusinformationen sind ungliltig
PI2: Strom-Istwert 0000 Information ist ungliltig
PI3: Statuswort 2 00205 Bit 5 (Stérung) = 1

Alle weiteren Statusinformationen sind ungliltig
Eingangsbyte der digitalen = XXjo, Die Eingangsinformationen der digitalen Eingan-
Eingange ge werden weiterhin aktualisiert

Die Eingangsinformationen der digitalen Eingange werden weiterhin aktualisiert und
kénnen somit innerhalb der Steuerung auch weiterhin ausgewertet werden.

7.7.2 DeviceNet Timeout

7.7.3 Diagnose

Der Timeout wird von der DeviceNet-Optionskarte getriggert. Die Timeout-Zeit wird vom
Master nach dem Verbindungsaufbau eingestellt. In der DeviceNet-Spezifikation wird
hier nicht von einer Timeout-Zeit, sondern von einer Expected Packet Rate gesprochen.
Die Expected Packet Rate errechnet sich aus der Timeout-Zeit mit folgender Formel:

trimeout-zeit = 4 * tExpected Packet Rate

Die Expected Packet Rate kann Uber das Connection Object Class (0x05), Attribute
0x09 eingestellt werden. Der Wertebereich reicht von 5 ms bis 65535 ms, Step 5 ms
(0 ms = ausgeschaltet).

Um eine Busdiagnose durchzufiihren, kann z. B. fir die Allen-Bradley-Steuerung der
DeviceNet-Manager herangezogen werden. Dabei wird Uber ein Start-Online-Build
Uberpruft, ob alle Komponenten liber den Bus ansprechbar sind.
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B Rockwell Aukomnation - Electro-Craft Motion Cor i ‘
- Rockwel Automation - Reliance Electric = =)
B Rockwel AuFnmatlnn,l’Sprecher+5chuh 1794-A0N 1794-A0H PCEEMK-5
E-{[] SEw Eurodrive GmbH R R
DeviceNet Flex DeviceMet Flex
E'-@ Unknown Device Type 100
T M sEw GATEWAY MODEx O Adapter VO Adapter-1
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SEW GATEWAY UFDI1A
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x SEW-MOVIMOT-MFDZx
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-
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|
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l
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1423768331

Durch Doppelklicken auf das MOVIMOT®-MFD-SymboI werden die Feldbus-Parameter
der Schnittstelle angezeigt.

L5 SEW-MOYVIMOT-MFD2x 2| x]

General Parameters | 1/0 Data | EDS File |

i Select the parameter that you want ko configure and initiate an
action using the toolbar.

@ @ Al | = Moritor % %

ID ||‘f||:ﬁ‘| Parameter | Current Yalue |A
1 SEW-Param.-Index 462
z SEW-Read)\Write z
3 M Device Identification 0
4 @ Setpoint source FIELDELUS
& @  Control source FIELDELS
£ @ Setp.descr, PO1 COMTROLWORD 1
7@ Setp.descr, PO2 SPEED [%%s]
g @ Setp.descr, PO RAMP
9 @ Ack.y descr, PIL STATUSWORD 1 —
10 Ack.w . descr, PIZ APAREMNT CURREMT
11 Ack.v.descr. PI3 Walue Information:
1z PD configuration Default: 'SPEED [%:%]'
13 Station Address Raw: 2
14 £ Baud rate 125 kB
15 @ Firldhu 15 Fure DFYICFMFT LI

0] 4 I Abbrechen [bernehmen | Hilfe |

1423812235
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7.8 Bedeutung der LED-Anzeige (MQD)
Die DeviceNet-Schnittstelle MQD besitzt 5 LEDs zur Diagnose:

C 29,
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» LED "Mod/Net" (griin / rot) zur Anzeige des Modul- und Netzwerkstatus

» LED "PIO" (gruin / rot) zur Anzeige des Zustands der Polled I/O-Verbindung

» LED "BIO" (gruin / rot) zur Anzeige des Zustands der Bit-Strobe 1/0-Verbindung
» LED "BUS-F" (rot) zur Anzeige von Busfehlern

» LED "SYS-F" (rot) zur Anzeige von Systemfehlern und Betriebszustanden der MQD

~

@)

\

@ ModNet

Il

2@ PO
2 @ BIO
[=]

g @ BUSF

[
 J
?

SEW (@

7.8.1 Power-Up

Nach dem Einschalten des Geréts wird ein Test aller LEDs durchgefiihrt. Dabei werden

die LEDs in folgender Reihenfolge eingeschaltet:

1425575691

Zeit Mod/Net- PIO-LED BIO-LED BUS-F-LED SYS-F-LED
LED
0ms grin aus aus aus aus
250 ms rot aus aus aus aus
500 ms aus griin aus aus aus
750 ms aus rot aus aus aus
1000 ms aus aus grin aus aus
1250 ms aus aus rot aus aus
1500 ms aus aus aus rot aus
1750 ms aus aus aus aus rot
2000 ms aus aus aus aus aus

AnschlielRend prift das Gerat, ob schon ein Teilnehmer mit der gleichen Adresse ange-
schlossen wurde (DUP-MAC-Check). Falls ein anderer Teilnehmer mit der gleichen
Adresse gefunden wird, schaltet sich das Gerat ab und die LEDs Mod/Net, PIO und BIO

sind dauerhaft rot geschaltet.
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7.8.2 Mod/Net-LED (griin / rot)

64

Die Funktionalitdt der Mod/Net-LED (Modul/Network-Status-LED) ist in der DeviceNet-
Spezifikation festgelegt. In folgender Tabelle wird diese Funktionalitdt beschrieben.

Status LED Bedeutung Fehlerbehebung
Nicht Aus » Gerat ist im Offline-Zustand | + Versorgungsspannung tber
eingeschaltet / o  Gerat fiihrt DUP-MAC- DeviceNet-Stecker ein-
Offline Check aus schalten
» Gerat ist ausgeschaltet
Online und im  Blinkt + Das Geratistonlineundes + Der Teilnehmer muss in die
Operational Griin wurde keine Verbindung Scan-Liste des Masters
Mode (1-s- aufgebaut aufgenommen und die
Takt) + DUP-MAC-Check wurde Kommunikation im Master
erfolgreich durchgefiihrt gestartet werden
+ Es wurde noch keine Ver-
bindung zu einem Master
aufgebaut
* Fehlende (falsche) o. nicht
komplette Konfiguration
Online, Opera- | Griin * Online-Verbindung zum -
tional Mode Master wurde aufgebaut
und Connected » Verbindung ist aktiv
(Established State)
Minor Fault Blinkt + Esist ein behebbarer Feh- |« DeviceNet-Kabel prifen
oder Connec- | Rot (1-s- ler aufgetreten «  Timeoutreaktion tiberprii-
tion Timeout Takt) » Polled I/O und / oder Bit- fen, falls eine Reaktion mit
Strobe 1/0-Connection sind Fehler eingestellt ist, so ist
im Timeout-State nach der Behebung des
+ Esist ein behebbarer Feh- Fehlers ein Reset des
ler im Gerat aufgetreten Gerats durchzufiihren
Critical Fault Rot + Es st ein nicht behebbarer |« DeviceNet-Kabel prifen
oder Critical Fehler aufgetreten + Adresse (MAC-ID) priifen
Link Failure *  BusOff (hat schon ein anderes
«  DUP-MAC-Check hat einen Gerat die gleiche Adresse?)
Fehler festgestellt

7.8.3 PIO-LED (griin / rot)

Die PIO-LED kontrolliert die Polled 1/0-Verbindung (Prozessdatenkanal). Die Funktio-
nalitat wird in folgender Tabelle beschrieben.

Status LED Bedeutung Fehlerbehebung
DUP-MAC- Blinkt * Gerat fuhrt den DUP-MAC- - Falls der Teilnehmer nach
Check Grin Check aus 2 s diesen Zustand nicht
(125-ms- verlasst, wurden keine wei-
Takt) teren Teilnehmer gefunden
+ Es muss mind. ein weiterer
DeviceNet-Teilnehmer ein-
geschaltet werden
Nicht Aus * Geréatistim Offline-Zustand <+ Dieser Verbindungstyp
eingeschaltet / +  Gerat ist ausgeschaltet wurde nicht aktiviert
Offline aber » Die Verbindung muss im
nicht DUP- Master eingeschaltet wer-
MAC-Check den
Online und im | Blinkt » Das Gerat ist online » Der aktuelle Teilnehmer
Operational Griin «  DUP-MAC-Check wurde wurde vom Master'erkannt,
Mode (1-s- erfolgreich durchgefiihrt es wurde jedoch ein ande-
Takt) - Es wird eine PIO-Verbin- rer Gerdtetyp erwartet
dung zu einem Master auf- |« Die Konfiguration im Mas-
gebaut (Configuring State) ter nochmals durchfiihren
* Fehlende, falsche o. nicht
komplette Konfiguration
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Status LED Bedeutung Fehlerbehebung
Online, Opera- | Griin *  Online -
tional Mode + Es wurde eine PIO-Verbin-
und Connected dung aufgebaut (Establis-
hed State)
Minor Fault Blinkt » Esist ein behebbarer Feh- « DeviceNet-Kabel priifen
oder Connec- | Rot ler aufgetreten + Timeout-Reaktion (P831)
tion Timeout (1-s- + Polled I/O-Connection istim Uberpriifen
Takt) Timeout-State « Falls eine Reaktion mit
Fehler eingestellt ist, so ist
nach Beheben des Fehlers
ein Reset des Gerats
durchzufiihren
Critical Fault Rot » Esist ein nicht behebbarer « DeviceNet-Kabel priifen
oder Fehler aufgetreten +  Adresse (MAC-ID) priifen
Critical Link *  BusOff (hat schon ein anderes
Failure +  DUP-MAC-Check hat einen Gerat die gleiche
Fehler festgestellt Adresse?)

7.8.4 BIO-LED (griin / rot)
Die BIO-LED kontrolliert die Bit-Strobe I/O-Verbindung

gender Tabelle beschrieben.

. Die Funktionalitat wird in fol-

Status LED Bedeutung Fehlerbehebung
DUP-MAC- Blinkt * Gerat fihrt den DUP-MAC- -+ Falls der Teilnehmer nach
Check Griin Check aus ca. 2 s diesen Zustand
(125-ms- nicht verl&sst, sind keine
Takt weiteren Teilnehmer
akt) gefunden worden.

* Es muss mindestens ein
weiterer DeviceNet-Teil-
nehmer eingeschaltet wer-
den.

Nicht Aus » Geratist im Offline- » Dieser Verbindungstyp
eingeschaltet / Zustand wurde nicht aktiviert.
Offline aber » Gerat ist ausgeschaltet +  Die Verbindung muss im
nicht DUP-MAC- Master eingeschaltet wer-
Check den.
Online und im Blinkt + Das Geréat ist online « Der aktuelle Teilnehmer
Operational Grin » DUP-MAC-Check wurde wurde vom MaSter.
Mode (1-s-Takt) erfolgreich durchgefiihrt erkannt, es wurde jedoch
«  Es wird eine BIO-Verbin- ein anderer Geratetyp
dung zu einem Master auf- erwartet.
gebaut (Configuring State) | = Die Konfiguration im Mas-
. Feh|ende’ fa|sche 0. nicht ter nOChmaIS dUrChfuhren
komplette Konfiguration
Online, Operati- | Griin *  Online -
onal Mode und « Es wurde eine BIO-Verbin-
Connected dung aufgebaut (Establis-
hed State)
Minor Fault oder Blinkt Rot  * Es ist ein behebbarer Feh- |« DeviceNet-Kabel priifen
Connection (1-s-Takt) ler aufgetreten + Timeoutreaktion (P831)
Timeout + Bit-Strobe 1/0-Connection prifen. Wenn eine Fehler-
ist im Timeout-State reaktion eingestellt ist,
muss nach Beheben des
Fehlers Reset des Gerats
durchgefihrt werden
Critical Fault Rot + Esistein nicht behebbarer |« DeviceNet-Kabel priifen
oder Fehler aufgetreten « Adresse (MAC-ID) priifen

Critical Link Fai-
lure

BusOff

DUP-MAC-Check hat
einen Fehler festgestellt

(hat ein anderes Gerat die
gleiche Adresse?)
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7.8.5 BUS-F-LED (rot)

Die BUS-F-LED zeigt den physikalischen Zustand des Busknotens an. Die Funktionali-
tat wird in folgender Tabelle beschrieben.

Status

Error Active
State

LED Bedeutung

Aus + Die Anzahl der Busfehler | -
bewegen sich im normalen
Bereich (Error-Aktiv-State)

Fehlerbehebung

DUP-MAC Test

Error Passiv

Passiv-State)

nehmer am Bus ange-
schlossen sind (Error-

Blinkt Rot + Geréat fihrt den DUP-MAC- < Falls keine weiteren Teil-

(125-ms- Check aus und kann keine nehmer eingeschaltet sind,
Takt) Nachrichten versenden, mindestens einen weiteren
weil keine anderen Teil- Teilnehmer einschalten

Blinkt Rot '« Die Anzahl der physika- * Falls dieser Fehler im

7.8.6 SYS-F-LED (rot)

LED

schaltet

Bedeutung

Error-Passiv-State weiter
angewachsen. Der Zugriff
auf den Bus wird abge-

State (1-s-Takt) lischen Busfehler ist zu Betrieb (d.h. bei laufender
hoch. Es werden keine Kommunikation) auftritt,
Error-Telegramme mehr missen die Verdrahtung
aktiv auf den Bus und die Abschlusswider-
geschrieben (Error-Passiv- stande Uberpriift werden
State)

Bus-Off State Rot + Bus-Off-State » Uberprifung der Verdrah-

+ Die Anzahl der physika- tung, Abschlusswiderstan-

lischen Busfehler ist trotz de, Baudrate und Adresse
des Umschaltens in den (MAC-ID)

Fehlerbehebung

Aus

* Normaler Betriebszustand

» Die MQD befindet sich im
Datenaustausch mit den
angeschossenen
MOVIMOT™-Antrieben

blinkt
gleichméaRBig

» Die MQD befindet sich im
Fehlerzustand

«  Im MOVITOOLS®-Status-
fenster erhalten Sie eine Feh-
lermeldung

+ Beachten Sie die entsprechende Feh-
lerbeschreibung und die Fehlertabelle
im ausfihrlichen Handbuch, Kapitel
"Fehlertabelle Feldbus-Schnittstellen”

Ein

» Die MQD tauscht keine Daten
mit den an%eschlossenen
MOVIMOT™-Antrieben aus

« Die MQD wurde nicht konfi-
guriert oder die angeschlos-
senen MOVIMOT™-Antriebe
antworten nicht

*  Wartungsschalter am Feld-
verteiler steht auf OFF

« Uberprufen Sie die Verdrahtung der
RS-485 zwischen MQD und den
angeschlossenen MOVIMOT™-Antrie-
ben sowie die Spannungsversorgung
der MOVIMOT

» Uberpriifen Sie, ob die an den
MOVIMOT® eingestellten Adressen
mit den im IPOS-Programm (Befehl
"MovcommDef") eingestellten Adres-
sen Ubereinstimmen

+ Uberpriifen Sie, ob das IPOS-Pro-
gramm gestartet ist

* Prifen Sie die Einstellung des War-
tungsschalters am Feldverteiler
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7.9 Fehlerzustinde (MQD)
7.9.1 Feldbus-Timeout

Das Abschalten des Feldbus-Masters oder ein Drahtbruch der Feldbusverdrahtung fuhrt
bei der MQD-Schnittstelle zu einem Feldbus-Timeout. Die angeschlossenen
MOVIMOT®-Antriebe werden gestoppt, indem in jedem Prozess-Ausgangsdatenwort
"0" gesendet wird. AuRerdem werden die digitalen Ausgange auf "0" gesetzt.

Dies entspricht beispielsweise einem Schnellstopp auf dem Steuerwort 1.

Achtung, wird der MOVIMOT®-Antrieb mit 3 Prozessdatenworten angesteuert,
wird im 3. Wort die Rampe mit 0 s vorgegeben!

Der Fehler "Feldbus-Timeout" setzt sich selbstandig zuriick, d. h. die MOVIMOT®-
Antriebe erhalten nach Wiederanlaufen der Feldbus-Kommunikation sofort wie-
der die aktuellen Prozess-Ausgangsdaten von der Steuerung.

Die Fehlerreaktion kann tiber P831 der MOVITOOLS®-Shell abgeschaltet werden.

7.9.2 RS-485 Timeout

7.9.3 Geritefehler

Wenn ein oder mehrere MOVIMOT®-Antriebe nicht mehr iiber RS-485 von der MQD an-
gesprochen werden kénnen, wird im Statuswort 1 der Fehlercode 91 "Systemfehler"
eingeblendet. Die LED "SYS-F" leuchtet daraufhin. Uber die Diagnoseschnittstelle wird
der Fehler ebenfalls Ubertragen.

MOVIMOT®-Antriebe, die keine Daten erhalten, stoppen nach 1 Sekunde. Vorausset-
zung hierfir ist, dass der Datenaustausch zwischen MQD und MOVIMOT® (iber die
MOVCOMM-Befehle erfolgt. MOVIMOT® die weiterhin Daten erhalten, kdnnen wie ge-
wohnt weiter gesteuert werden.

Der Timeout setzt sich selbstandig zuriick, d. h. die aktuellen Prozessdaten werden
nach Anlaufen der Kommunikation mit dem nicht erreichbaren MOVIMOT®-Antrieb so-
fort wieder ausgetauscht.

Die Feldbus-Schnittstellen MQD kénnen eine Reihe von Hardwaredefekten erkennen.
Nachdem ein Hardwaredefekt erkannt wurde, sind die Gerate gesperrt. Die genauen
Fehlerreaktionen und Behebungsmaflnahmen finden Sie im ausfiihrlichen Handbuch,
Kapitel "Fehlertabelle Feldbus-Schnittstellen”.

Ein Hardwaredefekt fiihrt dazu, dass in den Prozess-Eingangsdaten im Statuswort 1
aller MOVIMOT® der Fehler 91 eingeblendet wird. Die LED "SYS-F" an der MQD-
Schnittstelle blinkt dann gleichmaRig.

Der genaue Fehlercode kann tber die Diagnoseschnittstelle in MOVITOOLS® im Status
der MQD angezeigt werden. Im IPOS-Programm kann der Fehlercode mit dem Befehl
"GETSYS" gelesen und verarbeitet werden.

7.9.4 DeviceNet Timeout

Die Timeout-Zeit wird vom Master nach dem Verbindungsaufbau eingestellt. In der De-
viceNet-Spezifikation wird hier nicht von einer Timeout-Zeit, sondern von einer Ex-
pected Packet Rate gesprochen. Die Expected Packet Rate errechnet sich aus der
Timeout-Zeit mit folgender Formel:

tTimeout-Zeit S4x tExpected_Packet_Rate

Die Expected Packet Rate kann iber das Connection Object Class (0x05), Attribute
0x09 eingestellt werden. Der Wertebereich reicht von 5 ms bis 65535 ms, Step 5 ms
(0 ms = ausgeschaltet).
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8 Inbetriebnahme mit CANopen
8.1 Inbetriebnahmeablauf

1. Beachten Sie bei Arbeiten an der Feldbus-Schnittstelle oder am Feldverteiler unbe-
dingt die Sicherheits- und Warnhinweise des Kapitels "Wichtige Hinweise zur Inbe-
triebnahme" (Seite 50).

2. Prifen Sie den korrekten Anschluss des MOVIMOT®-Umrichters und der CANopen-
Schnittstelle (MFZ31, MFZ33, MFZ36, MFZ37 oder MFZ38).

3. Stellen Sie den DIP-Schalter S1/1 am MOVIMOT®-Umrichter (siehe betreffende
MOVIMOT®-BetriebsanIeitung) auf "ON" (= Adresse 1).

1158400267

4. Schrauben Sie die Verschluss-Schraube Uber dem Sollwert-Potenziometer f1 am
MOVIMOT®-Umrichter ab.

5. Stellen Sie die Maximaldrehzahl am Sollwert-Potenziometer f1 ein.

f [Hz] 1001
751

56/
) «
—7 =
2_
0

1158517259

[1] Potenziometer-Stellung

6. Schrauben Sie die Verschluss-Schraube des Sollwert-Potenziometers mit Dichtung
wieder ein.

HINWEIS

» Die in den Technischen Daten angegebene Schutzart gilt nur, wenn die
Verschluss-Schrauben des Sollwert-Potenziometers und der Diagnoseschnittstelle
X50 korrekt montiert sind.

+ Bei nicht oder fehlerhaft montierter Verschluss-Schraube kénnen Schaden am
MOVIMOT®-Umrichter entstehen.

7. Stellen Sie die Minimalfrequenz f,,;, am Schalter f2 ein.

Funktion Einstellung

Raststellung 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Minimalfrequenz f;, 2 5 7 10 | 12 156 | 20 | 25 | 30 35 | 40
[Hz]
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8. Wenn die Rampenzeit nicht Uber den Feldbus vorgegeben wird (2 PD), stellen Sie
die Rampenzeit am Schalter t1 des MOVIMOT®-Umrichters ein. Die Rampenzeiten
beziehen sich auf einen Sollwertsprung von 50 Hz.

Funktion

Raststellung

Einstellung
0 1 \ 2 3 \ 4

Rampenzeit t1 [s]

5\6
1\2

w ~
o
~N | ©
NN
o o

01 02 \ 03 05 \ 0.7

9. Prifen Sie, ob die gewiinschte Drehrichtung am MOVIMOT® freigegeben ist.

Klemme R ‘ Klemme L Bedeutung
aktiviert ‘ aktiviert » beide Drehrichtungen sind freigegeben
zl |ICG
N [a'sg |
aktiviert ‘ nicht aktiviert » nur Drehrichtung Rechtslauf ist freigegeben
« Sollwertvorgaben fir Linkslauf flihren zu einem
Stillsetzen des Antriebs
= |ICC
S |
nicht aktiviert ‘ aktiviert * nur Drehrichtung Linkslauf ist freigegeben
» Sollwertvorgaben flr Rechtslauf fiihren zum Still-
setzen des Antriebs
=l |CC
[aV] ol —
nicht aktiviert ‘ nicht aktiviert » Gerat ist gesperrt oder der Antrieb wird stillge-
setzt
zl ICC
N [a'ef JUE

10.Stellen Sie die CANopen-Adresse an der MFO-Schnittstelle ein.

11.Schlieen Sie das CANopen-Kabel an. Nach dem Zuschalten von DC 24 V muss die
SYS-F-LED erléschen und die STATE-LED blinken.
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8.2 CANopen-Adresse einstellen

31 Die Einstellung der CANopen-Adresse erfolgt mit den DIP-
Schaltern S1/1 bis S1/7.

‘,\ By 0=0" [1] Reserviert
x0= [2] Adresse (eingestellt: Adresse 9)
‘© 25%x0=0 Werkseinstellung: Adresse 1
‘Lo 24y 0 =0 Giiltige Adressen: 1 bis 127
‘ < Bx1=8 S[2] Achtung: Moduladresse 0 ist keine gtiltige CANopen-
Adresse! Wird Adresse 0 eingestellt, ist ein Betrieb der
“"’ 22x0=0 Schnittstelle nicht méglich. Als Hinweis auf diesen Fehler
1 _ blinken dann die LEDs COMM, GUARD und STATE gleich-
‘N 2ix0=0 zeitig. Informationen zu den LEDs finden Sie im Kapitel
% — 20x1=1 "Bedeutung der LED-Anzeige (MFO)" (Seite 73).
— -
1428324363

8.2.1 Ermittlung der DIP-Schalterstellung fiir beliebige Adresse

Die folgende Tabelle zeigt am Beispiel der Adresse 9, wie die DIP-Schalterstellungen
fur beliebige Busadressen ermittelt werden.

Berechnung Rest DIP-Schalterstellung Wertigkeit
9/2=4 1 ' DIP 1= ON 1
4/2=2 0 DIP 2 = OFF 2
2/2=1 0 DIP 3 = OFF 4
12=0 1 DIP 4 = ON 8
0/2=0 0 DIP 5 = OFF 16
0/2=0 0 DIP 6 = OFF 32
0/2=0 0 DIP 7 = OFF 64

8.3 CANopen-Baudrate einstellen

Die Baudrate wird mit den DIP-Schaltern S2/1 und S2/2 einge-
stellt. Die folgende Tabelle zeigt, wie die Baudrate anhand der
DIP-Schalterbelegung festgelegt wird.

29y

[1] CANopen-Baudrate
Werkseinstellung: 500 kBaud

o~ 21 x1 =2
295 0=0 1428388491

4

800

N

Baudrate Wert DIP 1 DIP 2
125 kBaud 0 OFF OFF
250 kBaud 1 ON OFF
500 kBaud 2 OFF ON
1 MBaud 3 ON ON
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8.4 Prozessdatenlange und I/O-Enable einstellen

Die Einstellung der Prozessdatenlange erfolgt mit den DIP-Schaltern S2/3 und S2/4. Die
Freischaltung der 1/Os erfolgt mit dem DIP-Schalter S2/5.

S2

o
[~ >
g

‘ v 1 =Enable [2]
B v 2'x1=2
\m| °°20x1=1}[3]
=3
N
g
o Qj“

[1] reserviert, Stellung = OFF

[2] I/O Enable
Werkseinstellung: Enable

[3] Prozessdatenlange
Werkseinstellung: 3 PD

1428438539
Die folgende Tabelle zeigt, wie die Freischaltung der I/Os anhand der DIP-Schalterbe-
legung festgelegt wird:
o Wert DIP 5
Gesperrt 0 OFF
Freigegeben 1 ON

Die folgende Tabelle zeigt, wie die Prozessdatenldnge anhand der DIP-Schalterbele-

gung festgelegt wird:

Prozessdatenléange Wert DIP 3 DIP 4
0PD 0 OFF OFF
unzulassige Konfiguration 1 ON OFF
2PD 2 OFF ON
3PD 3 ON ON

8.5 Funktionen der DIP-Schalter
8.5.1 Baudrate und PD-Konfiguration

Die Baudrate und die PD-Konfiguration des Moduls kdnnen iber den DIP-Schalterblock

S2 eingestellt werden.

S2

o

O~ >

Il

W @
21

<
=m 20} (3]
1
o

1428707595

[1] reserviert
[2] I/O Enable
[3] Prozessdatenlange
[4] CAN-Bus-Baudrate
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Daraus ergeben sich fir die verschiedenen Varianten der MFO folgende PD-Konfigura-

tionen:
DIP-Schalter @ Unterstiitzte Beschreibung Datenlange [Byte]
Einstellung = MFO-Varianten Prozess-Aus- | Prozess-Ein-
gangsdaten gangsdaten
2PD alle MFO-Varianten MOVIMOT®-Steuerung Uber 2 Prozessdaten 4 4
3PD alle MFO-Varianten MOVIMOT®-Steuerung Uber 3 Prozessdaten 6 6
. ® .
0 PD + DI/DO | MFO21/22 Kelne_z MOVIMQT -Steueru[]g, nur Verarbeitung 1 1
der digitalen Ein- und Ausgange
MOVIMOT®-Steuerung iiber 2 Prozessdaten-
2 PD + DI/DO | MFO21/22 worte und Verarbeitung der digitalen Ein- und 5 5
Ausgéange
MOVIMOT®-Steuerung tiber 3 Prozessdaten-
3 PD + DI/DO | MFO21/22 worte und Verarbeitung der digitalen Ein- 7 7
und Ausgaénge
. ® .
0 PD+DI MFO32 Ke|n¢=T MOVIMQT "-Steuerung, nur Verarbeitung 0 1
der digitalen Eingange
MOVIMOT®-Steuerung Uber 2 Prozessdaten-
2PD+DI MFO32 worte und Verarbeitung der digitalen Eingange 4 5
® -
3PD + DI MFO32 MOVIMOT™-Steuerung uber 3 Prozessdaten- 6 7

worte und Verarbeitung der digitalen Eingange

Einstellung der

Baudraten

Adresse

Die Baudrate flr die Schnittstelle kann anhand der folgenden Tabelle eingestellt wer-

den:
Baudrate Wert DIP 1 DIP 2
125 kBaud 0 OFF OFF
250 kBaud 1 ON OFF
500 kBaud 2 OFF ON
1 MBaud 3 ON ON

Die Adresse wird bei der MFO-Schnittstelle Uber DIP-Schalter S1 eingestellt.

S1

@
@~
% ~

[1] Gliltige Adresse: 1-127

26
25
24
23 > 1]
22
21
20

1428810379

» Die Moduladresse 0 ist keine gultige CANopen-Adresse!

»  Wird Adresse 0 eingestellt, ist ein Betrieb der Schnittstelle nicht méglich. Als Hinweis
auf diesen Fehler blinken dann die LEDs COMM, GUARD und STATE gleichzeitig.
Weitere Informationen dazu finden Sie im folgenden Kapitel.
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C 29,

8.6

Bedeutung der LED-Anzeige (MFO)

Die CANopen-Schnittstelle MFO besitzt 5 LEDs zur Diagnose.

8.6.1 COMM (griin)

Wenn die CANopen-Schnittstelle ein Telegramm versendet hat oder wenn ein an die
Schnittstelle adressiertes Telegramm empfangen wird, blinkt die COMM-LED kurz auf.

LED COMM (griin) zur Anzeige von Datentransfers vom und zum Knoten

LED GUARD (griin) zur Anzeige der Lifetime-Uberwachung

LED STATE (griin) zur Anzeige des Zustands des Bit-Strobe-Prozessdatenkanals
LED BUS-F (rot) zur Anzeige des Buszustands

LED SYS-F (rot) zur Anzeige von Systemfehlern der MFO oder des MOVIMOT®-

Antriebs

o

R

‘ COMM

% @ GUARD
@ STATE

s. BUS-F

@ SYSF

SEW _ [[®)

8.6.2 GUARD (griin)
Die GUARD-LED zeigt den Zustand der CANopen-Lifetime-Uberwachung an.

1428862731

LED

Bedeutung

Fehlerbehebung

aus

an

Blinkt Griin
(1-s-Takt)

CANopen Timeout-Uberwachung
fur die Feldbus-Schnittstelle nicht
aktiviert (Objekt 0x100C = 0 und /
oder Objekt 0x100D=0)

Dies ist die Default-Einstellung
nach dem Einschalten

CANopen Timeout-Uberwachung
fur die Feldbus-Schnittstelle akti-
viert (Objekt 0x100C#0 und Objekt
0x100D#0).

Es wurde kein Lifetimerequest
mehr vom CANopen-Master emp-
fangen

Die Feldbus-Schnittstelle ist im
Zustand Feldbus-Timeout

» Zustand des Masters Uberprifen

* Im Master eingestellte Timeout-
zeit Uberprifen

* Verbindung zwischen Master
und MFO-Schnittstelle priifen

. ;I'erminierung CAN-Bus uberpru-
en
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8.6.3 STATE (griin)

Die STATE-LED zeigt den aktuellen NMT-Zustand der Feldbus-Schnittstelle an. Die
Feldbus-Schnittstelle unterstitzt den Minimal-BOOTUP. Es existieren also die Zustan-
de "pre-operational”, "operational" und "stopped".

LED Zustand Bedeutung
Blinkt Pre-Opera- » Das Gerat kann nur (mit SDOs) parametriert werden, Pro-
(1-s- tional zessdaten (PDOs) werden ignoriert
Takt) » Dieser Zustand wird nach dem Einschalten angenommen
an Operational * Es werden PDOs, SDOs und NMT-Dienste verarbeitet
aus Stopped » Das Gerat ignoriert alle SDOs und PDOs

* Es werden nur noch Telegramme des NMT bearbeitet

8.6.4 BUS-F (rot)

Die BUS-F-LED zeigt den physikalischen Zustand des Busknotens an. Die

Funktionalitat wird in folgender Tabelle beschrieben.

LED Status Bedeutung Fehlerbehebung
Aus Error-Aktiv- » Die Anzahl der Busfehler istim | -
State normalen Bereich
Blinkt Error-Passiv- « Die Anzahl der physikalische * Falls dieser Fehler bei
Rot State Busfehler ist zu hoch laufender Kommunika-
1 « Es werden keine Error- tlon auftritt, mussen Sle
(1-s- Telegramme mehr aktiv auf den die Verdrahtung und die
Takt) Bus geschrieben Abschlusswiderstéande
Uberprifen
Rot BusOff-State + Die Anzahl der physikalischen  + Uberpriifung der Ver-
Busfehler ist trotz des drahtung, Abschlusswi-
Umschaltens in den Error-Pas- derstande, Baudrate und
siv-State weiter angewachsen Adresse
» Der Zugriff auf den Bus wird
abgeschaltet

8.6.5 SYS-F (rot)

Die SYS-F LED ist in den PD-Konfigurationen 0 PD + DI/DO und 0 PD + DI generell
ohne Funktion.

LED Bedeutung Fehlerbehebung
Aus * Normaler Betriebszustand der -
MFO-Schnittstelle und des
MOVIMOT®-Antriebs
Blinkt *« MFO Betriebszustand OK, * Werten Sie die Fehlernummer im
1x MOVIMOT® meldet Fehler MOVIMOT®-Statuswort 1 in der Steuerung
aus
«  MOVIMOT® {iber die Steuerung (Reset-Bit
im Steuerwort 1) zurlicksetzen
»  Weitere Informationen finden Sie in der
Betriebsanleitung MOVIMOT®
Blinkt « MOVIMOT® reagiert nicht auf + Uberpriifen Sie die(gIP-SchaIter S1/1 bis

2% Sollwerte vom CANopen-Mas- S$1/4 im MOVIMOT
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Ein

ter, da PD-Daten nicht freigege-
ben sind

Kommunikationsverbindung zwi-
schen MFO und MOVIMOT™ ist
gestort oder unterbrochen

Stellen Sie die RS-485-Adresse 1 ein,
damit die PO-Daten freigegeben werden

Uberpriifen Sie die elektrische Verbindung
zwischen MFO und MOVIMOT® (Klem-
men RS+ und RS-), siehe Kapitel "Elek-
trische Installation".

Wartungsschalter am Feldvertei-
ler steht auf OFF

Prifen Sie die Einstellung des Wartungs-
schalters am Feldverteiler
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Inbetriebnahme mit CANopen (‘@

8.7
8.7.1

Fehlerzustande (MFO) @

Fehlerzustiande (MFO)
MFO-Systemfehler, MOVIMOT®- Fehler

Meldet die MFO-Schnittstelle einen Systemfehler (Dauerleuchten der LED "SYS-F"), ist
die Kommunikationsverbindung zwischen MFO und MOVIMOT® unterbrochen. Dieser
Systemfehler wird als Fehlercode 91,4, liber den Diagnosekanal und Uber die Status-
worter der Prozess-Eingangsdaten an die SPS gemeldet. Da dieser Systemfehler in
der Regel auf Verdrahtungsprobleme oder fehlende 24-V-Versorgung des
MOVIMOT®-Umrichters hinweist, ist ein RESET iiber das Steuerwort nicht mog-
lich! Sobald die Kommunikationsverbindung wieder hergestellt ist, setzt sich der
Fehler selbststindig zuriick. Uberpriifen Sie den elektrischen Anschluss der MFO
und MOVIMOT®. Die Prozess-Eingangsdaten liefern im Falle eines Systemfehlers ein
fest definiertes Bit-Muster zurlick, da keine guiltigen MOVIMOT®-Zustandsinformati-
onen mehr verflugbar sind. Zur Auswertung innerhalb der Steuerung kann somit nur
noch das Statuswort-Bit 5 (Stérung) sowie der Fehlercode genutzt werden. Alle wei-
teren Informationen sind ungdiltig!

Prozess-Eingangs- Hex- Bedeutung
wort Wert
PI1: Statuswort 1 5B20;x | Fehlercode 91 (6Bhex), Bit 5 (Stérung) = 1
Alle weiteren Statusinformationen sind unguiltig
PI2: Strom-Istwert 0000y« | Information ist ungliltig
PI3: Statuswort 2 0020,  Bit 5 (Stérung) = 1
Alle weiteren Statusinformationen sind unguiltig
Eingangsbyte der XXhex Die Eingangsinformationen der digitalen Eingange werden
digitalen Eingange weiterhin aktualisiert

Die Eingangsinformationen der digitalen Eingange werden weiterhin aktualisiert und
kénnen somit innerhalb der Steuerung auch weiterhin ausgewertet werden.

8.7.2 CANopen Timeout

Uberwachung der einzelnen MFO-Schnittstellen durch den Master (Node-Guar-
ding):

Der Master sendet zur Uberwachung der Kommunikation zyklisch ein Node-Guarding-
Objekt mit gesetztem RTR-Bit an die Schnittstellen. Die Schnittstellen antworten bei Be-
reitschaft mit einem entsprechenden Node-Guarding-Objekt, das den aktuellen Be-
triebszustand und ein Toggle-Bit zurlickliefert. Das Toggle-Bit wechselt mit jedem Tele-
gramm zwischen 0 und 1.

Der Netzwerkmaster Uberprift anhand der Antwort, ob die Teilnehmer noch funktions-
fahig sind. Im Fehlerfall hat der Master die Mdglichkeit, eine der Applikation entspre-
chenden MaRnahme einzuleiten (z. B. alle Antriebe stillsetzen).

Das Node-Guarding ist ab dem ersten Eintreffen eines "Node Events" vom Master in
allen Betriebszustanden aktiv. Die Aktivierung des Node-Guardings wird mit Dauer-
leuchten der GUARD-LED signalisiert.
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(‘@ Inbetriebnahme mit CANopen
@ Fehlerzustande (MFO)

Reaktion der MFO-Schnittstellen bei Ausfall des NMT-Masters (Life-Guarding):
Die Uberwachung ist aktiv, wenn life time factor # 0 und guard time # 0.

Bei aktivierter Uberwachung sperrt die MFO-Schnittstelle den MOVIMOT®-Antrieb,
wenn innerhalb der Timeoutzeit kein "Node Event" vom Master ausgeldst wird. Die
Schnittstelle sendet aullerdem ein EMERGENCY-Objekt Giber den CAN-Bus.

Die Timeout-Zeit (Millisekunden) berechnet sich wie folgt:
life time factor (Indizes 0x100C) x guard time (Indizes 0x100D)

Timeout-Zeiten unter 5 ms werden nicht akzeptiert, vorheriger Wert bleibt aktiv.

HINWEIS
° Mit Hilfe der Diagnoseschnittstelle und MOVITOOLS® kann mit Menipunkt P819 die
von der Steuerung eingestellte Timeout-Zeit abgelesen werden. Die Timeout-Zeit darf
1 aber nicht iiber MOVITOOLS® geandert werden, sondern nur von der Steuerung Uber
die CANopen-Objekte 0x100C und 0x100D.

8.7.3 Feldbus-Timeout

Das Abschalten des Feldbus-Masters oder ein Drahtbruch der Feldbusverdrahtung fuhrt
bei der MFO-Schnittstelle zu einem Feldbus-Timeout. Die angeschlossenen
MOVIMOT®-Antriebe werden gestoppt, indem in jedem Prozess-Ausgangsdatenwort
"0" gesendet wird. Aulerdem werden die digitalen Ausgange auf "0" gesetzt.

Dies entspricht beispielsweise einem Schnellstopp auf dem Steuerwort 1. Achtung,
wird der MOVIMOT®-Antrieb mit 3 Prozessdatenworten angesteuert, wird im 3.
Wort die Rampe mit 0 s vorgegeben!

Der Fehler "Feldbus-Timeout" setzt sich selbstandig zuriick und die MOVIMOT®-
Antriebe erhalten nach Wiederanlaufen der Feldbus-Kommunikation sofort wie-
der die aktuellen Prozess-Ausgangsdaten von der Steuerung.

Die Fehlerreaktion kann tiber P831 der MOVITOOLS®-Shell abgeschaltet werden.

8.7.4 Emergency-Objekt
Das Emergency-Objekt kann durch 3 Ereignisse ausgeldst werden.

1. Im MOVIMOT® ist ein Fehler aufgetreten. Dadurch ist im Steuerwort das Fehlerbit
gesetzt. In diesem Fall wird ein Emergency-Objekt mit dem Error Code "Device spe-
cific" (OXFFFF) gesendet.

2. Die Schnittstelle hat eine Verletzung des Life-Guardings detektiert. Daraufhin wird
ein "Emergency-Objekt" mit dem Fehlercode "Life guard Error" (0x8130) gesendet.

3. Am MOVIMOT® liegt nur die 24-V-Versorgungsspannung an. Es wird ein Emer-
gency-Objekt mit dem Error Code "Mains Voltage" (0x3100) gesendet.

Ist der Fehler behoben, wird dies durch ein Emergency-Objekt mit dem Error Code "No
Error" (0x0000) signalisiert.

Bei jedem Emergency-Objekt wird das Statuswort mitgesendet. Der genaue Aufbau ist
in folgender Tabelle dargestellt:

‘ ‘ Byte 0 ‘ Byte 1 Byte 2 ‘ Byte 3 Byte 4 ‘ Byte 5 ‘ Byte 6 ‘ Byte 7
Emergency Error Error register Statuswort vom
Inhalt Code (Object 0x1001)  © MOVIMOT® 0 0
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Konformitatserklarung

9 Konformitatserklarung

EG-Konformitatserklarung EURODRIVE

900030010

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG & p
Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal B s w
erklart in alleiniger Verantwortung die Konformitét der folgenden Produkte
Frequenzumrichter der Baureihe MOVIMOT® D
gegebenenfalls in Verbindung mit Drehstrommotor
nach
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG 1)
Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EG
EMV-Richtlinie 2004/108/EG 4)
angewandte harmonisierte Normen: EN 13849-1:2008 5)

EN 61800-5-2: 2007 5)

EN 60034-1:2004

EN 61800-5-1:2007

EN 60664-1:2003

EN 61800-3:2007
1) Die Produkte sind bestimmt zum Einbau in Maschinen. Die Inbetriebnahme ist solange untersagt bis

festgestellt wurde, dass die Maschinen, in welche diese Produkte eingebaut werden sollen, den
Bestimmungen der 0.g. Maschinenrichtlinie entsprechen.

4) Die aufgefiihrten Produkte sind im Sinne der EMV-Richtlinie keine eigenstandig betreibbaren
Produkte. Erst nach Einbindung der Produkte in ein Gesamtsystem wird dieses bezliglich der EMV
bewertbar. Die Bewertung wurde fir eine typische Anlagenkonstellation, jedoch nicht fiir das einzelne
Produkt nachgewiesen.

5) Alle sicherheitstechnischen Auflagen der produktspezifischen Dokumentation (Betriebsanleitung,
Handbuch, etc.), sind Uber den gesamten Produktlebenszyklus einzuhalten.

Bruchsal 20.11.09

Johann Soder
Ort Datum Geschaftsfihrer Technik a) b)

a) Bevollmé&chtigter zur Ausstellung dieser Erklarung im Namen des Herstellers
b) Bevollméchtigter zur Zusammenstellung der technischen Unterlagen

2309606923
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