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Genel uyarilar
Bu dokimanin kapsami

1 Genel uyarilar

1.1  Bu dokiimanin kapsami

Bu dokiimanda genel emniyet uyarilari ve INTERBUS arabirimleri ile alan dagiticilari
icin secilmis bazi bilgiler bulunmaktadir.

Bu dokimanin kapsamli sistem el kitabi ile isletme kilavuzunun yerine gegemeyece-
gini unutmayiniz.

INTERBUS arabirimleri ve alan dagiticilari ile galismaya baglamadan énce ayrintili
el kitabini ve isletme kilavuzunu okuyunuz.

Ayrintili sistem el kitabi ile igletme kilavuzundaki bilgilere, uyarilara ve talimatlara
uyunuz. INTERBUS arabirimleri ile alan dagiticilarinin arizasiz bir sekilde ¢alisabil-
meleri i¢in bu sarttir.

INTERBUS arabirimleri ve alan dagiticilari ile ilgili ayrintili el kitabi, isletme kilavuzu
ve diger dokimanlar, pdf dosyasi olarak birlikte verilen CD veya DVD lizerinde
bulunmaktadir.

SEW-EURODRIVE tarafindan PDF formatinda yayimlanan tim teknik dokiimanlari
SEW-EURODRIVE'In internet sitesinden indirebilirsiniz; www.sew-eurodrive.com.

1.2  Emniyet uyarilarinin yapisi
Bu isletme kilavuzundaki uyarilarin yapisi:

Piktogram

>

A SINYAL SOzZCUK!

Tehlike tira ve kaynagi.
Uyulmadiginda:

Tehlike dnleme énlemi(leri).

Piktogram

Ornek:

Sinyal so6zcuk Anlami Uyulmadiginda
A TEHLIKE! Dogrudan bir tehlike Agir yaralanmalar veya 6lim

/\ Olasi tehlikeli durum ' Agir yaralanmalar veya 6lim
Genel tehlike
/\ A DIKKAT! Olasi tehlikeli durum Hafif yaralanmalar
Belirli bir tehlike,
orn. elektrik soku
DUR! Olasi malzeme hasarlari Tahrik sisteminde veya ortamda hasar
[STOP: olusmasi
° UYARI ' Faydali bir uyari veya ipucu.

Tahrik sisteminin kullanil-
masini kolaylastirir.
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Emniyet uyarilar
Genel bilgiler

2

2.1

2.2

2.3

Hedef grup

Emniyet uyarilari

Asagida belirtilen temel emniyet uyarlari mal ve can kaybini énlemek igin 6nemlidir. isle-
tici temel emniyet uyarilarina dikkat edilmesinden ve bu uyarilara uyulmasindan sorum-
ludur. Sistem ve isletme sorumlusunun ve kendi sorumluluklari altinda cihaz Uzerinde
calisan kKisilerin cihaza erisebilmelerini ve kilavuzun okunabilecek bir durumda olmasini
saglayin. Acikhga kavusmasi gereken durumlar veya bilgi gereksinimi varsa,
SEW-EURODRIVE'a danisiimalidir.

Genel bilgiler

Hasar gérmdis Urinler kesinlikle monte edilmemeli ve devreye alinmamalidir. Hasarlar
derhal nakliye firmasina bildiriimelidir.

MOVIMOT® frekans ceviriciler isletme esnasinda korunma siniflarina gére, gerilim tasi-
yan, agik veya hareketli ve déner pargalara sahip olabilir veya Uzerinde sicak ylzeyler
olusabilir.

Gerekli kapagin izinsiz olarak kaldirilmasi, yanlis kullanim, montaj ve kullanma sonucu
agir yaralanmalara ve hasarlara sebep olabilecek kaza olma ihtimali mevcuttur. Ayrintili
bilgiler dokiimanlardan alinabilir.

Montaj ve isletmeye alma ile ariza giderme ¢alismalari bir elektrik teknisyeni tarafin-
dan yapilmali (IEC60364 ve CENELEC HD 384 veya DIN VDE 0100 ve IEC 60664 veya
DIN VDE 0110 ve ulusal kaza 6énleme talimatlari dikkate alinmalidir).

Bu emniyet talimatlarina gore, elektrik teknisyenleri Grtiniin yerlestiriimesini, montajini,
devreye alinmasini ve igletmesini bilen ve bu konularda gerekli yeterlilik belgelerine
sahip elemanlardir.

Diger tim nakliye, depolama, isletme ve atik bertarafi gcalismalari bu konularda egitilmis
kisiler tarafindan yapilmaldir.

Amacina uygun kullanim

Alan dagiticilar ve fieldbus arabirimleri ticari tesisler i¢in tasarlanmistir. Gegerli standart-
lara ve ydnetmeliklere uygundur ve Alcak Gerilim Yonetmeligi 2006/95/EG tarafindan
istenen sartlar yerine getirmektedir.

Teknik veriler ve baglanti kosullari cihazin etiketinde ve bu dokiimantasyonda belirtil-
mistir ve bunlara uyulmaldir.

Bu makinenin devreye alinmasi (amacina uygun isletmenin baslamasi), EMU Direktifi
2004/108/EG’ye ve son Urinin de Makine Direktifi 2006/42/EG’ye uygunlugu tespit
edilene kadar yasaktir (EN 60204 dikkate alinmahdir).

MOVIMOT® frekans ceviricileri Algak Gerilim Direktifi 2006/95/EG talimatlarina
uygundur. MOVIMOT® frekans geviriciler icin uygunluk beyaninda belirtilen normlar
uygulanir.
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Emniyet uyarilar
Tasima/Depolama

2.31 Givenlik iglevleri

Alan dagiticilari, fieldbus arabirimleri ve MOVIMOT® frekans ceviriciler kesinlikle tanim-
lanmayan ve acikga izin verilmeyen guvenlik iglevleri igin kullaniimamalidir.

MOVIMOT® frekans ceviricileri guvenlik uygulamalarinda kullanildiinda, ek dokiiman-
tasyon "MOVIMOT® .. - islevsel Guvenlik" géz éniinde bulundurulmalidir. Givenlik
uygulamalarinda sadece SEW-EURODRIVE tarafindan, agik olarak bu uygulama igin,
teslim edilen komponentler kullaniimahdir!

2.3.2 Kaldirma diizeni uygulamalari

MOVIMOT® frekans ceviriciler kaldirma diizeni uygulamalarinda kullanildiginda,
MOVIMOT® isletme kilavuzunda bu uygulamalar i¢in 6zel olarak verilen konfiglirasyon
ve ayarlar dikkate alinmalidir.

MOVIMOT® frekans ceviriciler kaldirma duzenlerinde guvenlik tertibati olarak
kullanilamazlar.

2.4 Tasima/Depolama

Tasima, depolama ve dogru olarak kullanma uyarilari dikkate alinmalidir. isletme kila-
vuzunun "Teknik Veriler" bélumunde belirtilen iklim kosullarina uyulmahdir. Kaldirma
halkalarinin vidalarini sikin. Bu halkalar sadece MOVIMOT® tahrik tinitesinin agirhigini
tasiyabilecek sekilde boyutlandinimistir. Ayrica yiuk baglanmamaldir. Gerektiginde
uygun, yeterli sekilde boyutlandirilmis tasiyicilar (6rn. halat kilavuzlari) kullaniimahdir.

2.5 Yerlestirme

Cihazlarin montaji ve sogutulmalari ilgili dokiimanlardaki talimatlara uygun olarak
gerceklesmelidir.

MOVIMOT® frekans geviricileri izin verilmeyen yuklere karsi korunmalidir.
Kullaniimasi 6zellikle 6ngorilmedigdi takdirde, asagidaki ortamlarda kullaniimasi yasaktir:
» Patlama tehlikesi olan ortamlarda.

« Zararh yaglarin, asitlerin, gazlarin, buharlarin, tozlarin, 1sinimlarin vb. bulundugu
alanlarda.

» Kuvvetli mekanik ve darbe yiklerinin olustugu portatif uygulamalarda dokiimantas-
yonuna goére.

2.6 Elektrik baglantisi

Gerilim altindaki MOVIMOT® frekans ceviricilerde galisma yaparken gecerli ulusal kaza
Onleme talimatlari (6rn. BGV 3) dikkate alinmalidir.

Elektrik tesisati gegerli talimatlara gore yapiimalidir (6rn. kablo kesitleri, sigortalar, koru-
yucu iletken baglantilar). Bunlarin disindaki uyarilar dokiimanlarda verilmistir.

EMU uyarinca yapilacak montaj ¢alismalari (ekranlama, topraklama, filtre diizenleri ve
kablo serimleri) dokiimanlarda verilmektedir. EMU yasalari tarafindan belirlenen sinir
degerlere uyulmasindan makinenin veya tesisin Ureticisi sorumludur.

Koruma &nlemleri ve koruyucu donanimlar gegerli talimatlara uygun olmalidir (6r.
EN 60204 veya EN 61800-5-1).

MOVIMOT® tahrik tinitelerinde izolasyonun saglanmasi i¢in devreye almadan 6nce
EN 61800-5-1:2007, Bolim 5.2.3.2 uyarinca gerilim kontrolleri yapiimalidir.
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Emniyet uyarilar
Guvenli ayirma

2.7 Giivenli ayirma

MOVIMOT® frekans ceviriciler EN 61800-5-1 tarafindan istenen, gti¢ ve elektronik bag-
lantilarinin emniyetli olarak ayrilmasi sartini yerine getirmektedir. Emniyetli bir ayirma
saglanabilmesi igin, baglanan tim akim devreleri de emniyetli ayirma sartini yerine
getirmelidir.

2.8 Isletme

MOVIMOT® frekans ceviricilerin monte edildigi tesisler ayrica gézetim ve koruma terti-
batlari ile donatiimalidir. Bu tertibatlar gegerli yasal uygulamalara (6rn. teknik donanim
yasasl, kaza onleme talimatlari vb.) uygun olmalidir. Tehlike potansiyeli yiksek olan
uygulamalarda ayrica koruyucu dnlemler alinmasi gerekebilir.

MOVIMOT® frekans gevirici, alan dagiticisi (eger varsa) veya bus moduli (eger varsa)
besleme geriliminden ayrildiktan sonra, kondensatdrler sarjli olabileceginden, gerilim
altinda olan cihaz pargalarina ve gli¢ baglantilarina hemen temas edilmemelidir.
Besleme gerilimini kapattiktan sonra en az 1 dakika bekleyin.

MOVIMOT® tizerinde besleme gerilimi oldugu muddetge, baglanti kutusu kapali olmali-
dir, yani:
« MOVIMOT® frekans cevirici vidalanmis olmali

+ Alan dagiticisinin (eger varsa) ve bus modulinun (eder varsa) baglanti kutusunun
kapagdi vidalanmis olmali

+ Hibrid kablonun (eger varsa) fisi takili ve vidalanmis olmahdir.

Dikkat: Alan dagiticinin (eger varsa) bakim salteri sadece bagli olan MOVIMOT® tahrik
Unitesini sebekeden ayirir. Alan dagiticisinin klemensleri bakim salterine basildiktan
sonra da sebeke gerilimine baghdir.

isletme LED’i veya diger gostergelerin sénmesi, cihazin sebekeden ayrildigini ve ener-
jisiz oldugunu gostermez.

Cihazin dahili gtivenlik fonksiyonlari veya mekanik olarak bloke edilmesi motoru durdu-
rabilir. Ariza nedeninin giderilmesi veya reset edilmesi ile motorun otomatik olarak tekrar
calismasina neden olunabilir. Tahrik edilen makine i¢in bu duruma, bir emniyet geregi
olarak, izin verilmiyorsa, ariza giderilimeden énce cihazin sebekeden ayrilmasi gerek-
mektedir.

Dikkat yanma tehlikesi: MOVIMOT tahrik Gnitesinin ve fren direnci sogutucu gévdesi gibi
harici opsiyonlarin dis ylzeyleri isletme esnasinda 60 °C'ye kadar isinabilir!
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Tip tanimlan

INTERBUS arabirimlerinin tip tanimlamalari

3 Tip tanimlan
3.1 INTERBUS arabirimlerinin tip tanimlamalari
MFI21 A/Z11 A
I Tip

Baglanti modulu:
Z11 = INTERBUS igin
Z21 = PROFIBUS igin
Z31 = DeviceNet ve CANopen igin
Z61 = AS-Interface igin
Tip
21=4x1/2x0 (klemens tzerinden baglanti)
22=4x1/2x0 (Fis konektor + klemens baglantisi)
32=6xl (Fis konektor + klemens baglantisi)
23=4x1/2x0 (LWL-Rugged-Line, sadece INTERBUS igin)
33=6xlI (LWL-Rugged-Line, sadece INTERBUS igin)
MFI..  =INTERBUS
MQIl.. =INTERBUS, entegre edilmis kiiglik kontrol birimi ile
MFP.. =PROFIBUS
MQP.. = PROFIBUS, entegre edilmis klgik kontrol birimi ile
MFD.. = DeviceNet
MQD.. = DeviceNet, entegre edilmis kigik kontrol birimi ile
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface

3.2 INTERBUS alan dagiticisinin tip tanimi

3.21 Ornek MF../Z.3., MQ../Z.3.

MFI21A/Z13A

Baglanti Modiilii

Z13 = INTERBUS igin
Z23 = PROFIBUS igin
Z33 = DeviceNet ve CANopen igin
Z63 = AS arabirimi igin

Fieldbus arabirimi

3.2.2 Ornek MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z.7.

(bkz. "INTERBUS arabirimi tip tanimlamasi")

MFI22A/MM15C-503-00/Z17F 0

| Baglanti tiirui

0=L/1=A

Baglanti Modiilii

Z17 = INTERBUS igin

Z27 = PROFIBUS igin

Z37 = DeviceNet ve CANopen igin
Z67 = AS-Interface igin

MOVIMOT® frekans gevirici

Fieldbus arabirimi

(bkz. "INTERBUS arabirimi tip tanimlamasi")
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Tip tanimlan

INTERBUS alan dagiticisinin tip tanimi

3.23 Ornek MF../Z.6., MQ../Z.6.
MFI21A/Z16F/AF0

3.24 Ornek MF../MM..Z.8., MQ../MM../Z.8.

MFI22A/MM22C-503-00/Z18F 0/AF0

L
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Baglanti teknigi
AFO0 = Kabilo girigi metrik
AF1 = Micro tip konnektor/M12 soket
DeviceNet ve CANopen igin
AF2 = PROFIBUS igin M12 fis konnektor
AF3 = PROFIBUS + igin M12 fis konnektor
DC 24 V beslemesi icin M12 fis konnektor
AF6 = M12 fig konnektor
AS-Interface baglantisi

Baglanti Moduilii

Z16 = INTERBUS igin

Z26 = PROFIBUS igin

Z36 = DeviceNet ve CANopen icin
Z66 = AS-Interface igin

Fieldbus arabirimi
(bkz. "INTERBUS arabirimi tip tanimlamasi")

Baglanti teknigi
AFOQ = Kablo girisi metrik
AF1 = Micro tip konnekttr/M12 soket
DeviceNet ve CANopen igin
AF2 = PROFIBUS igin M12 fis konnektor
AF3 = PROFIBUS + igin M12 fis konnektor
DC 24 V beslemesi igin M12 fis konnektor
AF6 = M12 fig konnektor
AS-Interface baglantisi

Baglanti tiira
0=L/1=A

Baglanti Modiilii

Z18 = INTERBUS igin

Z28 = PROFIBUS igin

238 = DeviceNet ve CANopen igin
Z68 = AS-Interface igin

MOVIMOT® frekans gevirici

Fieldbus arabirimi
(bkz. "INTERBUS arabirimi tip tanimlamasi")
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Mekanik kurulum
Montaj talimatlar

4 Mekanik kurulum
4.1  Montaj talimatlari

UYARI

Alan dagiticilarin motor ¢ikisi fis konektorl (hibrid kablo) teslimatta bir tagima emniyeti
1 ile donatiimistir.
Bu tagima emniyeti ile sadece IP40 koruma sinifina erisilir. Ongériilen koruma sinifinin

saglanabilmesi igin, bu tasima emniyeti ¢ikartilip yerine uygun bir karsi fis takilmali ve
vidalanmalidir.

4.1.1 Montaj

Alan dagiticilar sadece diz, titresim sénimleme 6zelligine sahip ve burulmaya karsi
sa@lam bir destek lzerine yerlestiriimeli/monte edilmelidir.

MFZ.3 alan dagiticisinin baglanmasi i¢in M5 vidalar ve bu vidalara uygun rondelalar
kullanilmasini 6nermekteyiz. Vidalar bir tork anahtari ile sikilmalidir (izin verilen
sikma momenti 2.8 — 3.1 Nm (25 — 27 Ib.in)).

MFZ.6, MFZ.7 veya MFZ.8 alan dagiticisinin baglanmasi igin M6 vidalar ve bu vida-
lara uygun rondelalar kullanilmasini énermekteyiz. Vidalar bir tork anahtari ile sikil-
malidir (izin verilen sikma momenti 3.1 — 3.5 Nm (27 — 31 Ib.in)).

4.1.2 Nemli veya dis mekanlara montaj

.

Kablo igin uygun rakorlar kullaniimalidir (gerektiginde rediksiyon pargalari kullaniniz).
Kullanilmayan kablo gegcisleri ve M12 baglanti soketleri vidal kapaklarla kapatiimalidir.
Kablo girisi yandan ise, kabloyu bir damlama dénglsu yaparak baglayin.

Fieldbus arabirimini / baglanti kutusunun kapagini tekrar baglamadan, sizdirmazlik
yuzeylerini kontrol edin, gerekiyorsa temizleyin.
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Mekanik kurulum 4
Fieldbus arabirimleri MF../MQ..

4.2 Fieldbus arabirimleri MF../MQ..

MF.. / MQ.. asagidaki sekilde monte edilebilir:
«  MOVIMOT® baglanti kutusuna montaj
+ Alanda montaj

421 MOVIMOT® baglanti kutusuna montaj
1. MFZ’nin altinda bulunan "knock-out" pargalari resimde gorildigu gibi kirin:

1138656139

UYARI

Knock-Out [1] kirdiktan sonra agilan deligin kenarlarindaki capaklar temizlenmelidir!
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4 Mekanik kurulum
Fieldbus arabirimleri MF../MQ..

2. Fieldbus arabirimini, sekilde goruldugu gibi MOVIMOT® baglanti kutusuna monte
edin:

1138663947
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Mekanik kurulum

Fieldbus arabirimleri MF../MQ..

4.2.2 Alanda montaj

Asagidaki resimde bir MF.. / MQ.. fieldbus arabiriminin motora yakin montaji gériimek-

tedir:

1138749323

[1]1 Vidalarin uzunlugu min. 40 mm

13
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Mekanik kurulum
Alan dagiticisi

4.3 Alan dagiticisi

4.31 MF../Z2.3., MQ../Z.3. alan dagiticilarinin montaji
Resimde ..Z.3. alan dagiticisinin montaj dlclleri verilmistir:

1138759307

4.3.2 MF../Z.6., MQ../Z.6. alan dagiticilarinin montaji
Resimde ..Z.6. alan dagiticisinin montaj dlguleri verilmistir:

1138795019
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Mekanik kurulum
Alan dagiticisi

4.3.3 MF./MM../2.7., MQ../MM../Z.7. alan dagiticilarinin montaji
Resimde ..Z.7. alan dagiticisinin montaj dlguleri verilmistir:

1138831499

4.3.4 MF./MM../Z.8., MQ../MM../Z.8. alan dagiticilarinin montaji (Boyut 1)
Resimde ..Z.8. alan dagiticisinin duvara montaj 6l¢uleri verilmistir (Boyut 1):

1138843147

Kompakt El Kitabr — InterBus arabirimleri, alan dagiticilar
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Mekanik kurulum
Alan dagiticisi

4.3.5 MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8. alan dagiticilarinin montaji (Boyut 2)
Resimde ..Z.8. alan dagiticisinin duvara montaj olglleri verilmistir (Boyut 2):

1138856203
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Elektriksel montaj 5
EMU acgisindan tesisat planlamasi

5
5.1
5.1.1

Elektriksel montaj
EMU agisindan tesisat planlamasi

Montaj elemanlarinin hazirlanmasi ve désenmesi uyarilari

Merkezi olmayan tahrik tnitelerinin basarili bir sekilde monte edilmesinde kablo se¢imi,
dogru topraklama ve isleyen bir es potansiyel dengeleme énemli faktérlerdir.

Esas itibari ile gegerli normlar uygulanmalidir. Bunun disinda, asagdidaki noktalar da
g6z énlnde bulundurulmalidir:

Potansiyel dengeleme

— Fonksiyon topraklamasindan (koruyucu topraklama baglantisi) bagimsiz olarak,
asagida belirtildigi gibi, disik empedansli, HF uyumlu bir potansiyel dengelemeli
(bkz. ayrica VDE 0113 veya VDE 0100 Bolum 540) olarak hazirlanmalidir, 6rn.

— metalik komponentlerin ylzey temaslari saglanarak
— yasslI bant topraklayicilar (HF litz teli) kullanarak

1138895627

— Veri kablolarinin ekranlama iletkeni potansiyel dengeleme igin kullanilamaz.

Veri kablolari ve 24 V gii¢ beslemesi

— Bu kablolar parazite sebep olabilecek kablolardan (6rn. solenoid valflara
kumanda kablolari, motor kablolari vb.) ayri olarak désenmelidir.

Alan dagiticisi

— SEW-EURODRIVE tarafindan o¢zellikle bu amag icin tasarlanmis hazir SEW
hibrid kablolar kullaniimasi dnerilmektedir.

KRR
XXX KK KKK KK KR A

R RIS
XXX

1138899339

Kablo rakorlari

— Ekranlama kablosuna buyUk bir alanda temas eden rakorlar segilmelidir (kablo
rakoru secimi ve montaji ile ilgili uyarilar dikkate alinmalidir).

Kompakt El Kitabr — InterBus arabirimleri, alan dagiticilar 17
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Elektriksel montaj
EMU acisindan tesisat planlamasi

+ Kablo ekrani
— Kablo ekrani EMU uyumlu olmalidir (yuksek ekran sénimlenmesi),
— kablo igin mekanik koruma ve ekranlama goérevi yapmalidir,

— kablo uglari cihazin metal gdvdesi ile genis temas alanina (EMU metal kablo
rakorlari Uzerinden) sahip olmalidir (bu bélimdeki kablo rakoru segimi ve montaiji
ile ilgili uyarilar dikkate alinmalidir).

e Ayrintili bilgi i¢in, "Pratikte Tahrik Teknigi, Tahrik Tekniginde EMU" yayinindan
alinabilir.

5.1.2 MOVIMOT® ile MF.. /MQ .. fieldbus arabiriminin baglantisi igin bir 6rnek

Fieldbus arabirimi MF.. / MQ.. ve MOVIMOT® ayri ayri monte edildiginde, RS-485-bag-
lanti agagidaki sekilde yapiimahdir:

* DC 24V besleme tagindiginda
— Ekranlanmig kablolar kullaniimalidir

— Ekran her iki cihazda da EMU kablo rakorlari Gzerinden gévdeye yerlestiriimelidir
(bu boélimdeki kablo rakoru montaiji ile ilgili diger uyarilar dikkate alinmaldir)

— Damarlar giftler halinde bukilmelidir (asagidaki resme bakiniz)

RS+ {4 f E RS+

RS- i = — GND

24V - - 24V

GND | -~ RS-
1138904075

* DC 24V besleme taginmadiginda:

MOVIMOT® ayri bir besleme kablosu ile DC 24 V ile beslendiginde, RS485 baglan-
tis1 asagidaki sekilde yapilmalidir:

— Ekranlanmig kablolar kullaniimalidir

— Ekran her iki cihazda da EMU metal kablo rakorlari Gzerinden gévdeye yerlestiril-
melidir (bu bélimdeki kablo rakoru secimi ve montaiji ile ilgili diger uyarilar dikkate
alinmalidir)

— RS-485 arabiriminde referans potansiyel GND prensip olarak birlikte désenmelidir
— Damarlar biktlmelidir (asagidaki resme bakiniz)

RS+
RS-
GND

1138973579
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Fieldbus arabirimleri, alan dagiticilari montaj talimatlari

5.2
5.21

5.2.2

Fieldbus arabirimleri, alan dagiticilari montaj talimatlari

Sebeke besleme kablolarinin baglanmasi

MOVIMOT® frekans geviricinin nominal gerilimi ve frekansi sebeke verilerine uygun
olmaldir.

Kablo kesiti anma glctindeki girigi akimina (Iggpeke) gore segilmelidir (bkz. isletme
Kilavuzu "Teknik Bilgiler" bolim).

Kablo sigortalarini sebeke beslemesinin baglangicina toplama ¢gubugu baglanti nok-
tasinin arkasina takin. D, DO, NH tipi sigortalar veya bir gl¢ kesici kullaniimahdir.
Sigortanin degeri kablo kesitine baglidir.

Koruyucu donanim olarak normal topraklama kacgagdi devre kesiciler kullaniimasi
yasaktir. Tip B, Universal topraklama kacagi devre kesiciler kullanilabilir. Normal
MOVIMOT® tahrik tnitesi isletmelerinde > 3.5 mA topraklama kacgagi akimlari olusa-
bilir.

EN 50178’e gore, koruyucu iletkene paralel olarak, ikinci bir PE (koruyucu toprak-
lama) baglantisi (min. kesiti sebeke besleme kablosunun kesitine esit olmahdir) ayri
bir baglanti olarak gereklidir. isletmeye bagli olarak > 3.5 mA topraklama kagag!
akimlari olusabilir.

MOVIMOT® tahrik tinitelerinin anahtarlanmasi icin IEC 158’e uygun AC-3 kategorisi
kontaktorli agma-kapama anahtarlari kullaniimahdir.

SEW-EURODRIVE, yildiz noktasi topraklanmamis gerilim sebekelerinde (IT sistem-
leri) darbe-kod dl¢iim prensipli toprak kagagdi denetleyicileri kullaniimasini dnermek-
tedir. Bu sayede toprak kacagd! denetleyicide frekans geviricinin topraga goére kapa-
sitansi nedeniyle hatalar olusmaz.

PE baglantisi ve es / veya potansiyel baglanti uyarilari

Hatali PE baglantisi.

N

Elektrik soku nedeniyle can kaybi, agir yaralanmalar veya maddi zarar.

Vidalar igin izin verilen sikma momenti 2.0 - 2.4 Nm'dir
PE baglantisinda asagidaki uyarilar dikkate alinmalidir.

izin verilmeyen montaj sekli | Oneri: catal kablo pabucu ile montaj, = Masif baglanti teli ile montaj, izin verilen

her kesit i¢in gecerlidir maks. kesitler maksimum 2.5 mm?

M5

s\x&

Q-
S
<
s’@

<]
(1]

323042443 323034251 323038347

Kompakt El Kitabr — InterBus arabirimleri, alan dagiticilar

19



Elektriksel montaj
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5.2.3 Klemensler igin izin Verilen Baglanti Kesiti ve Yiiklenebilirlik

Gii¢ klemensleri X1, X21 Kumanda klemensleri X20
(vidalh klemensler) (yayh klemensler)
Baglanti kesiti (mm2) 0.2 mm? — 4 mm? 0.08 mm?2 — 2.5 mm?
Baglanti kesiti (AWG) AWG 24 — AWG 10 AWG 28 — AWG 12
Yiiklenebilirlilik 32 A maksimum sirekli akim | 12 A maksimum surekli akim

Gug klemenslerinin maksimum sikma momenti 0.6 Nm (5 Ib.in).

5.2.4 DC 24V besleme geriliminin MFZ.1 modiiler tasiyicida diigiim baglantisi

+ DC-24 V glc¢ kaynaginin baglanti alaninda 2 adet M4 x 12 pim bulunur. Bu pimler
DC-24 V besleme geriliminin aktariimasi igin kullanilabilir.

1140831499
» Baglanti pimlerinin ylklenebilirligi 16 A’dir.

» AltI kdse somunlarin ve baglanti pimlerinin izin verilen ytklenebilirligi 1.2 Nm (11 Ib.in)
+ % 20.

5.2.5 MFZ.6, MFZ.7 ve MFZ.8 alan dagiticilarinda ilave baglanti olanagi

» DC-24V glc kaynagdinin baglanti alaninda 2 M4 x 12 pimli bir X29 klemens blogu ve
takilabilir bir X40 klemens bulunmaktadir.

] X40 24V GND
Safety Power PE 1 2

1141387787

+ DC-24 V besleme geriliminin papatya zincirleme baglantisi icin X29 klemens bloku
(bkz. igletme Kilavuzu "Cihaz Yapisi" bélimii) X20 klemense alternatif olarak kulla-
nilabilir. Pimlerin ikisi de dahili olarak, X20 uzerindeki 24 V baglantiya baglanmistir.
Klemens kontaklari

No. isim | Fonksiyon

X29 1 24V | Elektronik modil ve sensdrler igin 24 V besleme gerilimi
(pim, X20/11 ile arsina kopri bagl)

2  GND | Modl elektronigi ve sensdrler icin 0V24 referans potansiyeli
(pim, X20/13 ile arasina kopri bagl)

+ Takilabilir klemens X40 ("Safety Power"), MOVIMOT® frekans geviricinin bir emniyet
reset tertibati Gzerinden DC-24 V gerilimle beslenmesi igin 6ngorilmustar.
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Fieldbus arabirimleri, alan dagiticilari montaj talimatlari

Bu sayede MOVIMOT® tahrik tinitesi guvenlik uygulamalarinda da kullanilabilir. Bu
konu ile ilgili bilgiler i¢in "MOVIMOT® MM..D - islevsel Guivenlik" el kitabindaki bilgi-
lere bakin.

Klemens kontaklari

No. isim  islev
X40 1 24V | MOVIMOT®un emniyetli kapatma cihazi ile kapatilmasi i¢in 24 V gii¢
kaynagi

2 GND  MOVIMOT®un emniyetli kapama cihazi ile kapatiimasi igin 0V24 referans
potansiyeli

Fabrika tarafindan X29/1 ile X40/1 ve X29/2 ile X40/2 arasina kopru baglanmistir. Bu
sayede MOVIMOT® frekans cevirici ile fieldbus arabirimi ayni DC-24 V gerilim ile
beslenir.

Her iki pim igin referans degerler:

— Yuklenebilirlilik: 16 A

— Alti kbse basli somunlarin izin verilen sikma momenti: 1.2 Nm (11 Ib.in) £ % 20.
Vidali klemens X40 icin referans degerler:

— Yuklenebilirlilik: 10 A

— Baglanti kesiti: 0.25 mm? — 2.5 mm? (AWG24 — AWG12)

— izin verilen sikma momenti: 0.6 Nm (5 Ib.in)

5.2.6 Kablolamanin kontrolii

Sisteme ilk defa gerilim vermeden dnce, kablolama hatasi nedeniyle insanlara, tesise
ve cihazlara zarar verilmemesi igin kablo tesisati kontrol edilmelidir.

Kablolama .
kontroliinden .
sonra

Tdam fieldbus arabirimlerini baglanti moduiliinden ¢ikartin

Tiim MOVIMOT® frekans ceviricilerini baglanti modiiliinden gikartin (sadece MFZ.7,
MFZ.8'de)

Motor gikislarinin konnektoérlerini (hibrid kablo) alan daditicisindan ayirin
Kablo izolasyonunu gegerli ulusal normlara gore kontrol edin
Topraklamayi kontrol edin

Sebeke hatti ile DC 24 V kablo arasindaki izolasyonu kontrol edin
Sebeke hatti ile iletisim kablosu arasindaki izolasyonu kontrol edin

DC 24 V kablonun kutuplarini kontrol edin

iletisim kablosunun kutuplarini kontrol edin

Sebeke faz sirasini kontrol edin

Fieldbus arabirimleri arasindaki potansiyel dengeyi saglayin

Tam motor ¢ikislarini (hibrit kablo) takin ve vidalarini sikin

Tiam fieldbus arabirimlerini takin ve vidalayin

Tum MOVIMOT® frekans ceviricileri takin ve vidalarini sikin (sadece MFZ.7, MFZ.8)
Tdm baglanti kutusu kapaklarini monte edin

Kullaniimayan fig baglantilarini kapatin

Kompakt El Kitabr — InterBus arabirimleri, alan dagiticilar
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Fieldbus arabirimleri, alan dagiticilari montaj talimatlari

5.2.7 EMU metal kablo rakorlari

SEW tarafindan teslim edilen EMU metal kablo rakorlari asagidaki sekilde monte edil-
melidir:

1141408395

Dikkat: izolasyon folyosu [1] kesilmeli ve arkaya katlanmamahdir!
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Bakir iletken ile INTERBUS baglantisi

5.3 Bakair iletken ile INTERBUS baglantisi

5.3.1 INTERBUS baglant: tipleri

MFI.. /MQ.. fieldbus arabirimleri hem remote bus ve hem de InstallationRemotbus'da
isletilebilir. Bu tipler arasindaki en dnemli fark bus kablosunun yapisindadir. Normal
remotebus kablosu, veri aktarimi igin 3 ¢ift bukimlU iki damarli kablodan olugsmaktadir.
InstallationRemoteBus‘da veri aktarimi icin kullanilan damarlarin yaninda ayrica MFI.. /
MQI.. ve etkin sensdrlerin beslemesi i¢in de kablolar mevcuttur.

Remote bus IP20 cihazlarda tipik bir remotebus baglantisi 9-kutuplu Sub-D fig ile yapilmaktadir. Asa-

baglantisi gidaki kablolama &rnekleri, MFI.. / MFQ.. biriminin 6ndeki veya arkadaki cihazlara
9 kutuplu Sub-D fisi ile nasil baglanacagini gostermektedir.

INTERBUS
Master

(1] MFI/MQl

[2]

«— = —» |—

HO
o s

[ m—

___________

I —

1360658059
[11 maks. 400 m (maks. 1200 ft.)

[2] maks. 12,8 km (maks. 8 mil)
[3] Tahrik Unitesi
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Bakir iletken ile INTERBUS baglantisi

Kablo tipi D9-MFI
(9-pin Sub-D
MFI'de)

Kablo tipi MFI-D9
(MFI 9-pin Sub-D
lizerinde)

InstallationRemote
Bus baglantisi

Gelen Remotebus 6ndeki INTERBUS modiilii tarafindan 9-kutuplu Sub-D fisi ile baglanir.

INTERBUS moduli 9-kutuplu Sub-D soketi ile baglanir.

(5]

0 = Potansiyel seviyesi 0

(1]
(2]

3]
(4]

[3]
(6]
[7]

MFZ11 (InterBus) (4]
x20 | 19] 20] 21] 22[ 23] 24[ 25] 26] 27] 28] 29] 30] 31] 32| 33| 34] 35] 36
0
1]2]3]4a]5]6]7]8]09]10]11]12]13] 14 15| 16| 17] 18
G S| & o 8 & X &6 a + 24Ve
1] @2 [T B B Bl 3]
Dol 1+
7DO| 6} 1} DO
DIl 2| 61 /DO
/DI 71—+ 2ol
Coufs}— —=3]COM
] 1
o=y M| w®
u=

1 = Potansiyel seviyesi 1 1360755979
gelen remotebus kablosu

Gelen/aktaran remotebus kablosunun ekranlamasini bir EMU metal

metal kablo rakorlari Uizerinden MFZ.. mahfazasina yerlestirin

aktaran remote bus kablosu

[1] 19-36 arasi klemenslerin baglantisi igin, bkz.

"Fieldbus arabirimleri MF../MQ.. i¢in Girig / Cikis (1/O) baglantilari" bélimu (— sayfa 41)
9 kutuplu Sub-D fis

9 kutuplu Sub-D soketi

Gerilme o6nleyici

InstallationRemoteBus icin 8 damarli bir kablo kullanilir. Veri aktarimi igin kullanilan
damarlarin yaninda ayrica MFI../MQI.. bus elektronik modiili ve etkin sensorlerin bes-
lemesi icin DC 24 V besleme gerilimi de bulunur.

[5] |

[l < >

IBS IP CBK

MFI/MQl

(& ®

MFI/MQI

MFI/MaQl
O I B

O 000000 O o

[2 [3]

1360870667
InstallationRemoteBus klemensine baglana-
bilen maksimum modil sayisi her bir modu-

Iin akim tiketimine baghdir.

gelen remotebus kablosu

aktaran remotebus

24V besleme gerilimi
InstallationRemotebus klemensi
InstallationRemoteBus maks. 50 m
Tahrik sistemi
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Elektriksel montaj
Bakir iletken ile INTERBUS baglantisi

Kablo tipi CCO-/ InstallationRemoteBus segmentini agmak icin, 6zel bir INTERBUS InstallationRemote
— MFI (IP-65- Bus klemensi gereklidir. Bu Bus klemensinde (6rnegin Tip IBS IP CBK 1/24F) Installati-
yuvarlak-soket onRemoteBus bir IP-65-yuvarlak soketli baglanti ile (Tip CCO-I) baglanabilmektedir.

— MFI klemensleri)

X20 [19]20]21(22|23(24|25|26|27|28|29|30(31|32|33|34|35|36

MFZ11 (InterBus) 4 ] :I

w x| > Z
> a0 o

GN

1|2|3|4|5T6l7|8l9|10 11|12|13I14[115|16|17 18]+

O
o
<
w(~[ofo| o [rwo|=
:

0 = Potansiyel seviyesi 0 1 = Potansiyel seviyesi 1 1360899723

[1] IP-65-Yuvarlak soket
[2] Gelen InstallationRemoteBus kablosu
[3] InstallationRemoteBus kablosunun ekranlamasini EMC metal kablo rakoru ile
MFZ.. mahfazasina yerlestirin.
[4] 19-36 arasi klemenslerin baglantisi igin, bkz.
"Fieldbus arabirimleri MF../MQ.. i¢in Girig / Cikis (1/O) baglantilari" bélimu (— sayfa 41)
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Bakir iletken ile INTERBUS baglantisi

5.3.2 MFI../ MQl.. INTERBUS arabirimli baglanti modiilii MFZ11'in MOVIMOT® cihaza baglanmasi

‘% MFZ11 (INTERBUS) X20 (3] ] MOVIMOT®

L o 4 19| 20| 21| 22| 23| 24| 25| 26| 27| 28| 29| 30| 31| 32| 33| 34| 35| 36
MFzZ11
+
0 1
I 1]2[3[als[6]7[8]o[10[11]12[13[1a[15]16[17]18]=[ [Z] |13 |C[G||=[2]0|d
= ST >af g >[4 0 N LR r= NN 4] 4
I 3G 3¢5
Eooo
ool 2—F—T—TT T T "1+ "— ||
MFI.. 5 --------------- h@l—) & .E-D
Mal.. [4] vyVYy vy [4] [1] [1]
O Ogp B =0 o ap =\t -
e 8 e ° 8| 24V
1360905995
0 = Potansiyel seviyesi 0 |I| = Potansiyel seviyesi 1
[11 MFZ11/MOVIMOT® ayri monte edildiginde:
RS-485 kablosunun ekranini EMU kablo rakoru tzerinden MFZ ile MOVIMOT®-gévdesine baglayin
[2] Tum bus katimcilari arasindaki potansiyel dengeyi saglayin
[3]1 [ 19 — 36 arasindaki klemenslerin baglantilari igin, bkz. "Fieldbus arabirimlerinin girig / ¢ikislarinin (1/0)
baglanmasi" bolimu (— sayfa 41)
[4] EMU metal kablo rakorlari
Klemens baglantilar
No. Adi Yon Fonksiyon
X20 1 /DO Giris gelen remote bus, geri gevrilen verileri gdnderme yoni (yesil)
2 DO Giris gelen remotebus, verileri génderme yénu (sari)
3 /DI Giris gelen remote bus, geri gevrilen verileri alma yoni (pembe)
4 DI Giris gelen remotebus, verileri alma yéni (gri)
5 COM - Referans potansiyel (kahverengi)
6 /DO Cikis giden remote bus, geri gevrilen verileri génderme yoni (yesil)
7 DO Cikis giden remotebus, verileri génderme yonii (sari)
8 /DI Cikis giden remote bus, geri gevrilen verileri alma yénu (pembe)
9 DI Cikis giden remotebus, verileri alma yonu (gri)
10 A COM - Referans potansiyel (kahverengi)
1M1 24V Giris Modiil elektronigi ve sensorler igin 24 V besleme gerilimi
12 24V Cikis 24 V gerilim beslemesi (klemens X20/11 ile képri bagl)
13 GND - Modiil elektronigi ve sensorler igin 0V24 referans potansiyeli
14 GND - Modil elektronigi ve sensorler icin 0V24 referans potansiyeli
15 24V Cikis MOVIMOT® icin 24 V gerilim beslemesi (klemens X20/11 ile kopri bagli)
16 RS+ Cikis MOVIMOT® klemens RS+ icin iletisim baglantisi
17 RS- Cikis MOVIMOT® klemens RS- icin iletisim baglantisi
18 GND - MOVIMOT® icin 24 V referans potansiyeli (klemens X20/13 ile képru bagl)
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Bakir iletken ile INTERBUS baglantisi

5.3.3 MFI../ MQl.. arabirimli alan dagiticisi MFZ13 baglantisi (InstallationRemoteBus baglantisi)

Kablo tipi IP-65-Yuvarlak Soket — MFI.. /MQI.. klemensleri

CCO-I — MFI InstallationRemoteBus segmentini agmak icin, 6zel bir INTERBUS Installation Remote

Bus klemensi gereklidir. Bu Bus klemensinde (6rnegdin Tip IBS IP CBK 1/24F) Installati-
onRemoteBus bir IP-65-yuvarlak soketli baglanti ile (Tip CCO-I) baglanabilmektedir.

MFI21/ MQI21, MFI22 / MQI22 INTERBUS arabirimli baglanti modtilii MFZ13'in MOVIMOT® cihaza
baglanmasi

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE oo | |_ ................ PE

Xi L6176 s[4 T3 [211 < mm? aworo)

s@l—mgg‘;é R EEEER:

— <2.5mm?2 (AWG12) <4 mm?(AWG10)
: MFI21 i X2
1 1 0 O O
sii[7T2T3]4[5[6[7[8]9[10[1[2]3[4]5][6[7]8
Oi! = = =| =5 Al ol | ¢ o «
o3 818 8 3 88893 332 28 g g 3
> o Ol N| Nl O] O ] ¥ Zl 2
[ > > ol O
24v2 L 24v2
P
GND2 B GND2
B >|E| o & 2l |3
P
S0 OO O O OO SO O
o 0 1 S Lt o B ~_
e e R B i el ek EEE Rl el
[1](1%3_( ; i Q)[ﬂ
i i
2] ! ;
1
JA} :
DO| 1 i / ;
DO| 2 —F—— ; i 3]
DI 3 = —— ; BY > K1.3/X21
/DI 4 == - VE > KI.1/X21
N 1
com|s [ ! N > K1.2/X20
o 5 GY > KI.1/X20
RBST|9[, ! , PK > KI.4/X20
PE[6 |-t = E BN >K1.3/X20
+24V |7 |—— : > KI.5/X20
oV|8 ‘\ I" Limimimmmm Y _E/_GN ________________ > PE
)
@___l
.°9°i
1361313163
‘ 0 = Potansiyel seviyesi 0 1 = Potansiyel seviyesi 1 n = Potansiyel seviyesi 2

[11 EMU metal kablo rakorlari

[2] Gelen InstallationsRemotebus kablosu
[3] Aktaran InstallationsRemotebus kablosu
[4] I1P65-Yuvarlak Soket
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Bakir iletken ile INTERBUS baglantisi

Klemens baglantilari

No. Adi Yon Fonksiyon
X20 1 /DO Giris gelen remote bus, geri ¢evrilen verileri génderme yoni (yesil)
2 DO Giris gelen remotebus, verileri génderme yonii (sari)
3 /DI Giris gelen remote bus, geri ¢evrilen verileri alma yénu (pembe)
4 DI Giris gelen remotebus, verileri alma yoni (gri)
5 COM - Referans potansiyel (kahverengi)
6 /DO Cikis giden remote bus, geri gevrilen verileri gdnderme yonu (yesil)
7 DO Cikis giden remotebus, verileri génderme yonii (sari)
8 | /DI Cikis giden remote bus, geri gevrilen verileri alma yoni (pembe)
9 DI Cikis giden remotebus, verileri alma yoni (gri)
10 COM |- Referans potansiyel (kahverengi)
X21 1 24V | Girig Modiil elektronigi, sensorler ve MOVIMOT(:) icin 24 V besleme gerilimi
2 24V | Cikis 24V gerilim beslemesi (klemens X21/1 ile kdprdill)
3 [GND |- Modiil elektronigi, sensorler ve MOVIMOT® igin 0V24 referans potansiyeli
4 GND |- Modiil elektronigi, sensorler ve MOVIMOT® igin 0V24 referans potansiyeli
5 | V2124 | Girig Aktuatorler icin 24 V gerilim beslemesi (dijital ¢ikiglar)
6 V2124 | Cikis Aktlatorler igin 24 V gerilim beslemesi, X215 klemensi ile kdpru bagl
7 | GND2 | - Aktiatorler icin 0V24V referans potansiyeli
8 GND2 - Aktiatorler igin 0V24V referans potansiyeli
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Elektriksel montaj
Bakir iletken ile INTERBUS baglantisi

MFI32 / MQI32 INTERBUS arabirimli baglanti modilii MFZ13
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0 = Potansiyel seviyesi 0 1 = Potansiyel seviyesi 1

[1] EMU metal kablo rakorlari

[2] Gelen InstallationsRemotebus kablosu
[3] Aktaran InstallationsRemotebus kablosu
[4] IP65-Yuvarlak Soket

Kompakt El Kitabr — InterBus arabirimleri, alan dagiticilar

29



Elektriksel montaj
Bakir iletken ile INTERBUS baglantisi

Klemens baglantilari
No. Adi Yon Fonksiyon
X20 1 /DO Giris gelen remote bus, geri ¢cevrilen verileri génderme yoénu (yesil)
2 DO Giris ' gelen remotebus, verileri gonderme yoni (sari)
3 /DI Giris gelen remote bus, geri ¢evrilen verileri alma yéni (pembe)
4 DI Giris ' gelen remotebus, verileri alma yoni (gri)
5 COM - Referans potansiyel (kahverengi)
6 /DO Cikis ' giden remote bus, geri ¢evrilen verileri gonderme yonu (yesil)
7 DO Cikis giden remotebus, verileri génderme yoni (sari)
8 /DI Cikis ' giden remote bus, geri ¢evrilen verileri alma yonu (pembe)
9 DI Cikis giden remotebus, verileri alma yoni (gri)
10 COM - ' Referans potansiyel (kahverengi)
X21 1 24V Girig Modil elektronigi, sensorler ve MOVIMOTé icin 24 V besleme gerilimi
2 24V Cikis 24V gerilim beslemesi (klemens X21/1 ile kdprili)
3 | GND - Modiil elektronigi, sensorler ve MOVIMOT® igin 0V24 referans
potansiyeli
4 GND - Modil elektronigi, sensorler ve MOVIMOT® icin 0V24 referans
potansiyeli
5 - - rezerve edildi
6 - - rezerve edildi
7 - - rezerve edildi
8 - - rezerve edildi
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Elektriksel montaj
Bakir iletken ile INTERBUS baglantisi

5.3.4 MFI../ MQl.. INTERBUS arabirimli alan dagiticilari MFZ16, MFZ17, MFZ18 baglantisi
(InstallationRemotebus baglantisi)

Kablo tipi IP-65-Yuvarlak Soket — MFI.. /MQI.. klemensleri

CCO-I — MFI InstallationRemoteBus segmentini agmak icin, 6zel bir INTERBUS Installation Remote
Bus klemensi gereklidir. Bu Bus klemensinde (6rnegin Tip IBS IP CBK 1/24F) Installati-
onRemoteBus bir IP-65-yuvarlak soketli baglanti ile (Tip CCO-I) baglanabilmektedir.

MFI21/MQI21, MFI22 / MQI22 INTERBUS arabirimli baglanti modiilii MFZ16, MFZ17, MFZ18
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1 = Potansiyel seviyesi 1 n = Potansiyel seviyesi 2
EMU metal kablo rakorlari

Gelen InstallationsRemotebus kablosu

0 = Potansiyel seviyesi 0

1]
[2]

[3]
[4]
[5]

Kompakt El Kitabr — InterBus arabirimleri, alan dagiticilar

Aktaran InstallationsRemotebus kablosu

IP65-Yuvarlak Soket

19 — 36 arasindaki klemenslerin baglantilari igin, bkz. "Fieldbus arabirimlerinin giris / ¢cikislarinin (1/O)
baglanmasi” bolimi (— sayfa 41)
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Elektriksel montaj
Bakir iletken ile INTERBUS baglantisi

Klemens baglantilari

No. Adi Yon Fonksiyon
X20 1 | /DO Giris gelen remote bus, geri ¢evrilen verileri génderme yonu (yesil)
2 DO ' Giris gelen remotebus, verileri génderme yoni (sari)
3 /DI Giris gelen remote bus, geri ¢evrilen verileri alma yénu (pembe)
4 | DI ' Giris gelen remotebus, verileri alma yoni (gri)
5 COM - Referans potansiyel (kahverengi)
6 /DO Cikis giden remote bus, geri gevrilen verileri gdnderme yoni (yesil)
7 DO Cikis giden remotebus, verileri génderme yoni (sari)
8 | /DI ' Cikis giden remote bus, geri gevrilen verileri alma yoni (pembe)
9 | DI Cikis giden remotebus, verileri alma yoni (gri)
10 COM - Referans potansiyel (kahverengi)
11 24V Girig Modiil elektronidi ve sensorler icin 24 V besleme gerilimi
12 24V Cikis 24 V gerilim beslemesi (klemens X20/11 ile kdpri bagl)
13 GND - Modiil elektronigi ve sensorler igin 0V24 referans potansiyeli
14 GND - Modiil elektronidi ve sensorler icin 0V24 referans potansiyeli
15 V2124 | Girig Aktlatorler igin 24 V gerilim beslemesi (dijital gikiglar)
16 V2124 Cikis Aktuatorler igin 24 V gerilim beslemesi (dijital ¢ikislar), klemens X20/15 ile képrilenmis
durumda
17 | GND2 - Aktiatorler igin 0V24V referans potansiyeli
18 | GND2 - Aktiatorler icin 0V24V referans potansiyeli
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Elektriksel montaj
Bakir iletken ile INTERBUS baglantisi

MFI32 / MQI32 INTERBUS arabirimli baglanti modiilii MFZ16, MFZ17, MFZ18
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0 = Potansiyel seviyesi 0

1 = Potansiyel seviyesi 1
[11 EMU metal kablo rakorlari

[2] Gelen InstallationsRemotebus kablosu

[3] Aktaran InstallationsRemotebus kablosu

[4] I1P65-Yuvarlak Soket

[5] 19 — 36 arasindaki klemenslerin baglantilari igin, bkz. "Fieldbus arabirimlerinin giris / ¢cikislarinin (1/O)
baglanmasi” bolimi (— sayfa 41)
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Elektriksel montaj
Bakir iletken ile INTERBUS baglantisi

Klemens baglantilari

No. Adi Yon Fonksiyon
X20 1 /DO Giris gelen remote bus, geri gevrilen verileri génderme yonu (yesil)
2 DO Giris gelen remotebus, verileri génderme yonii (sari)
3 /DI Giris gelen remote bus, geri gevrilen verileri alma yénu (pembe)
4 DI Giris gelen remotebus, verileri alma yoni (gri)
5 COM - Referans potansiyel (kahverengi)
6 /DO Cikis giden remote bus, geri gevrilen verileri gdnderme yoni (yesil)
7 DO Cikis giden remotebus, verileri génderme yoni (sari)
8 /DI Cikis giden remote bus, geri gevrilen verileri alma yoni (pembe)
9 DI Cikis giden remotebus, verileri alma yonui (gri)
10 COM - Referans potansiyel (kahverengi)
1M1 24V Girig Modiil elektronigdi ve sensorler icin 24 V besleme gerilimi
12 24V Cikis 24 V gerilim beslemesi (klemens X20/11 ile kdpri bagl)
13 GND - Modiil elektronigi ve sensorler icin 0V24 referans potansiyeli
14 GND - Modiil elektronidi ve sensorler icin 0V24 referans potansiyeli
15 - - rezerve edildi
16 - - rezerve edildi
17 | - - rezerve edildi
18 | - - rezerve edildi
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Elektriksel montaj
Fiber optik kablolu INTERBUS baglantisi

5.4  Fiber optik kablolu INTERBUS baglantisi

5.4.1 Haberlesme ve DC 24 V besleme baglantisi

INTERBUS ve DC 24 V besleme gerilimi Rugged-Line konnektérl Uzerinden monte
edilir.

1361730571

[11 FO (INTERBUS-Remotebus)
[2] US1/US2 gl¢ kaynagi

UYARILAR

® + Baglanti fisi SEW teslimat igerigine dahil degildir. Uretici firmanin adi: Phoenix-
Contact.
1 * Phoenix-Contact firmasinin Rugged-Line baglanti teknidi i¢in projelendirme ve

montaj talimatlarina mutlaka dikkat edin.

5.4.2 Bus baglanti figsini monte edin

Baglanti fisleri bus modiiliine, ihtiyaca gore, 4 farkli sekilde baglanabilir (asagidaki
resme bakin).

Remote OUT
(X12)

Remote IN
(X11)

(X11)

Remote OUT

Remote OUT
(X12)

(X11) ? Remote IN
(X11)

Kompakt El Kitabr — InterBus arabirimleri, alan dagiticilar
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Elektriksel montaj
Fiber optik kablolu INTERBUS baglantisi

Baglanti fisinin gerilim altinda monte edilmesi.

Asin gerilim veya kisa devre hasarl.

Baglanti figleri sadece gerilimsiz olarak monte edilebilir. Baglanti fisini monte etmeden
once besleme gerilimlerini ayirin.

Baglanti fisi kemerinin yanlis kullaniimasi.
Kemere hasar verilmesi.

Baglanti fisini bus moduline kemeri kullanarak yerlestirmeyin. Baglanti fisini takmak
icin mahfazasindan tutun.

Koruma tlrintn saglanabilmesi icin, kullaniimayan baglanti soketleri bir kor soket ile
kapatiimalidir!

Montaj * Enerjiyi kesin.
+ Kilipsi (1.) agin ve fisi sonuna kadar bus modulindeki ilgili girise (2.) strin.
* Kilipsi kapatin (3.)

1362525835

Sékme * Enerjiyi kesin
» Kilipsi agin ve fisi modulden ¢ekip ¢ikartin.

5.4.3 Besleme gerilimi
* Mevcut her iki besleme gerilimi asagidaki gibi kullanilir.
— US1: Bus mantigi, sensorler ve MOVIMOT® icin DC 24 V besleme gerilimi

— US2: Uyaricilarin beslenmesi (Akim tiketimi icin isletme kilavuzundaki teknik
verilere bakiniz)
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Elektriksel montaj
Fiber optik kablolu INTERBUS baglantisi

Kullanilan
kontaklar

1362657291

5.4.4 Kablo tesisati
Kablolama igin konnektor alaninda kullanilan kablo tipinin bukilme yarigapina bagh olan
bir mesafe birakilmahdir. (Phoenix-Contact firmasinin Rugged-Line baglanti teknigi igin

projelendirme ve montaj talimatlarina dikkat edin).

Rmin

£ 1362939531

Kablo uzunluklari < 1 m
1 m'den az iletken uzunluklarina sadece Phoenix Contact tarafindan 6zel olarak énce-

den hazirlanmis IBS RL CONNECTION-LK kablo koprisu ile izin verilmektedir.
Phoenix-Contact firmasinin Rugged-Line baglanti teknigi icin projelendirme ve montaj

talimatlarina dikkat edin.

Kompakt El Kitabr — InterBus arabirimleri, alan dagiticilar
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5 Elektriksel montaj
Fiber optik kablolu INTERBUS baglantisi

5.4.5 Rugged-Line ile birlikte INTERBUS yapisinin 6rnek topolojisi

INTERBUS arabirim
moduli

Rugged-Line-Bus Klemens
1
V, 0
a
Q
o]
% =g W B=d
® Kor Soket
1 Remotebus dizisi
g1
S E MFI. 3
_ 38
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@© g 3
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e
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Q
(4]
°
€ =d i
& Kor Soket
1362981259
UYARI
° Polimer fiber optik kablolar kullanildijinda iki RemoteBus katillimci arasinda mak-
simum 50 metre mesafe mimkindir. Esnek polimer fiber kablolar kullanildijinda 35 m
1 mumkuandur.
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Elektriksel montaj
Fiber optik kablolu INTERBUS baglantisi

5.4.6 MFI23 / MFI33 INTERBUS arabirimli baglanti modiilii MFZ11'in MOVIMOT® cihaza baglanmasi

19| 20| 21| 22(23|24|25|26|27|28(29|30|31|32|33|34|35|36

c[%w MFZ11 (INTERBUS) X20 @1 L] :I MOVIMOT®

O (o) 0]
MFZ11
== 0 1 —
T]2[3[4[5[6]7[8]09[10 1[12[13[14[15[16]17[18|=| |=| | 4|2 [C|C|| =l2lals
f[ooo - T T ST A A a A x| = x| x| @™
@::: % 5 5¢ ¢ 68 ¢ 88 ¢8 8632992
568 g g ¢ Qo9 @ @99 2 090 0 Q0 0 J O
I e e e e N I _
MFI2 g %
. 1] 1]
MFI33

1363048203

0 = Potansiyel seviyesi 0 1 = Potansiyel seviyesi 1

[1] MFZ11/MOVIMOT® ayri monte edildiginde:
RS-485 kablosunun ekranini EMU kablo rakoru tzerinden MFZ ile MOVIMOT®-g6vdesine baglayin

[2] Tum bus katihmcilari arasindaki potansiyel dengeyi saglayin

[3] [ 19 — 36 arasindaki klemenslerin baglantilari igin, bkz. "Fieldbus arabirimlerinin giris / gikiglarinin (1/O)
baglanmasi" boélimu (— sayfa 41)

Klemens baglantilari
No. Adi Yon Fonksiyon
X20 1-14 - - rezerve edildi
15 24V Cikis MOVIMOT® icin 24 V gerilim beslemesi (klemens X20/11 ile kdpra bagli)
16 RS+ Cikis MOVIMOT® klemens RS+ icin iletisim baglantisi
17 RS- Cikis MOVIMOT® klemens RS- icin iletisim baglantisi
18 GND - MOVIMOT® icin 24 V referans potansiyeli (klemens X20/13 ile kdpri bagli)

Kompakt El Kitabr — InterBus arabirimleri, alan dagiticilar
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Elektriksel montaj
Fiber optik kablolu INTERBUS baglantisi

5.4.7

MFI23
MFI33

n)
MFZ13

L3
L2
L1
PE

0 = Potansiyel seviyesi 0

MFI23 / MFI33 ’li alan dagiticisi MFZ13 baglantisi
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|I| = Potansiyel seviyesi 1 n = Potansiyel seviyesi 2

5.4.8 MFI23 / MFI33’lii alan dagiticisit MFZ16, MFZ17, MFZ18 baglantisi
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=

MFZ17
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0 = Potansiyel seviyesi 0
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|I| = Potansiyel seviyesi 1 n = Potansiyel seviyesi 2

baglanmasi” bolimi (— sayfa 41)

19 — 36 arasindaki klemenslerin baglantilari igin, bkz. "Fieldbus arabirimlerinin giris / ¢ikiglarinin (1/O)
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Elektriksel montaj

Fieldbus arabirimleri MF../MQ.. i¢in giris / ¢cikis (I/O) baglantilari

5.5 Fieldbus arabirimleri MF../MQ.. igin giris / ¢ikis (I/O) baglantilari
Fieldbus arabirimleri klemensler veya M12 fis konnektérler Gzerinden baglanir.

5.5.1 Klemens iizerinden fieldbus arabirimi baglantisi

4 dijital girisli ve 2 dijital ¢ikigl fieldbus arabirimlerinde:

MFZ.1 MFZ.7 ile baglantih MEQ MQ.21

MFZ.6 MFZ.8 MF.23 MQ.22
(8} (8} (V)
o 0 &8 - 28 § a2 3§ o 23 28 - 2 3 o
5 6 S5 56 8 538888 5388 88RG% 35
X20 19|20|21|22|23|24|25|26|27|28|29|30 3132(33|34|35]36

1
)l/!——f =1 1 |
\\\ —///

[1] Sadece MFI23: rezerve edildi, diger tim MF.. modilleri: V2124

e

1141534475

= Potansiyel seviyesi 1
= Potansiyel seviyesi 2

No. isim | Yon Fonksiyon

X20 19 DIO Girig Sensor 1’den anahtarlama sinyali®)
20 GND - Sensor 1 igin 0V24 referans potansiyeli
21 | V024 | Cikis Sensor 1 igin 24 V gerilim beslemesi')
22 DN Girig Sensor 2’den anahtarlama sinyali
23 |[GND |- Sensor 2 igin 0V24 referans potansiyeli
24 V024 | Cikis Sensor 2 igin 24 V gerilim beslemesi
25 | DI2 Girig Sensor 3'den anahtarlama sinyali
26 GND - Sensor 3 igin 0V24 referans potansiyeli
27 | V024 | Cikis Sensor 3 icin 24 V gerilim beslemesi
28 | DI3 Girig Sensor 4’ten anahtarlama sinyali
29 |GND |- Sensor 4 icin 0V24 referans potansiyeli
30 V024 | Cikis Sensor 4 igin 24 V gerilim beslemesi
31 DOO0 | Cikis Aktliatér 1'den anahtarlama sinyali
32 GND2 - AktUator 1 icin 0V24 referans potansiyeli
33 DO1 Cikis Aktlatér 2'den anahtarlama sinyali
34 GND2 - AktUator 2 icin 0V24 referans potansiyeli

Aktuatorler icin 24 V gerilim_be_slemesi
35 | V224 | Girig Saag:g: Il\\llnlljlzzg, Il\;flf;r;?/:?vllllgzlﬁ icin: Klemens 15 veya
16'da koprilenmis

36 GND2 - AktUatorler igin 0V24 referans potansiyeli

1) MFZ26J ve MFZ28J alan dagiticilarla bagdlantili olarak bakim salteri geribildirim sinyali (normalde agik

sadece MFZ.6, MFZ.7 ve MFZ.8 icin: Klemens 17 veya
18'da kopriilenmis

kontak) kullanilir. Kontrol tnitesi Uzerinden dederlendirmek mimkinddr.

Kompakt El Kitabr — InterBus arabirimleri, alan dagiticilar
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Elektriksel montaj
Fieldbus arabirimleri MF../MQ.. i¢in giris / ¢cikis (I/O) baglantilari

6 dijital girigli fieldbus arabirimleri:

MFZ.1
MFZ.6 . y MF.32 MQ.32
MFZ7 ile baglantili MF.33
MFZ.8
o 0 3 -~ 0 3 a2 ¥ o2 3 4 20 4, 0 a)
5 6 95385 S 5885 %583 S a5 da &5 85
X20]| 19 2o|21|22|23|24 25|26|27|28|29|30|31|32|33|34|35|36
1
[ [ [ [ [ [ 1
)/L;f I‘I\l\\
\\\ _///
1141764875
1 = Potansiyel seviyesi 1
No. isim Yoén Fonksiyon
X20 19 DIO Girig Sensdr 1’den anahtarlama sinyali1)
20 GND - Sensor 1 igin 0V24 referans potansiyeli
21 | V024 Cikis Sensor 1 igin 24 V gerilim beslemesi')
22 DN Girig Sensor 2'den anahtarlama sinyali
23 | GND - Sensor 2 igin 0V24 referans potansiyeli
24 V024 Cikis Sensor 2 igin 24 V gerilim beslemesi
25 DI2 Giris Sensdr 3'den anahtarlama sinyali
26 HGND - Sensor 3 igin 0V24 referans potansiyeli
27 V024 Cikis Sensor 3 igin 24 V gerilim beslemesi
28 DI3 Girig Sensor 4'ten anahtarlama sinyali
29 | GND - Sensor 4 igin 0V24 referans potansiyeli
30 V024 Cikis Sensor 4 igin 24 V gerilim beslemesi
31 Di4 Giris Sensdr 5'den anahtarlama sinyali
32 GND - Sensor 5 igin 0V24 referans potansiyeli
33 DI5 Girig Sensdr 6'den anahtarlama sinyali
34 GND - Sensor 6 igin 0V24 referans potansiyeli
35 | rez. - rezerve edildi
36 GND - Sensorler igin 0V24 referans potansiyeli

1) MFZ26J ve MFZ28J alan dagiticilarla baglantili olarak bakim salteri geribildirim sinyali (normalde acik
kontak) kullanilir. Kontrol tnitesi Gzerinden degerlendirmek mimkundur.
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Elektriksel montaj
Fieldbus arabirimleri MF../MQ.. i¢in giris / ¢cikis (I/O) baglantilari

5.5.2 Fieldbus arabirimlerinin M12 fis konnektori Gizerinden baglanmasi

4 dijital girisli ve 2 dijital ¢ikisl fieldbus arabirimleri MF.22, MQ.22, MF.23
» Sensorler / Aktiatorler M12 soket veya klemensler Gizerinden baglanmalidir
* Cikiglar kullanildiginda: 24 V, V2124 | GND2’ye baglanmahdir

« Iki kanalli sensérler / aktiatérler DIO, DI2 ve DO0’a baglanmalidir. Bu durumda DI1,
DI3 ve DO1 artik kullaniimazlar

(\%2\2) (\%2\51)
B T DI T DI3 2
— — —
(/‘ K) (/‘ ‘\) @» DO1
[[)1|? — ey DI2 —o2 DO0 -2 |
GND GND GND2

1141778443
[11 MFZ26J ve MFZ28J alan dagiticilarla baglantili olarak DIO kullaniimamalidir

Koruma sinifi IP65’'in saglanabilmesi icin, kullaniimayan baglantilar M12 kapaklarla
kapatiimalidir!

6 dijital girisli MF.32, MQ.32, MF.33 fieldbus arabirimlerinde:

« Sensorler M12 soket veya klemensler Uzerinden baglanmalidir

+ ki kanalli sensérler DIO, DI2 ve DI4’e baglanmalidir. Bu durumda DI1, DI3 ve DI5 kul-
laniimazlar artik.

24V 24V 24V
(V024) (V024) @ (V024) o
T (/‘\5) DI T (/‘\‘S DI3 4(7() DI5
DIO »% DI2 —vg DI4
[ \_/jGND %ND QND
o { ) ([
{ ] o ([
24V 24V 24V
(v024)<@ (v024)<K—/\ (v024)<@
DI J/\‘EL_/?ND DI3 J/\‘\g_/ﬁGND DIS J/\“/?ND a
1141961739

[11 MFZ26J ve MFZ28J alan dagiticilarla baglantili olarak DIO kullaniimamalidir
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Elektriksel montaj

Hibrid kablo baglantisi

5.6 Hibrid kablo baglantisi

5.6.1 Alan dagiticisi MFZ.3. veya MFZ.6. ile MOVIMOT® arasindaki hibrid kablo

(Par¢ga numarasi 0 186 725 3)

b

MFZ.3
1146765835
Klemens baglantilan
MOVIMOT® klemensi Damar rengi / Hibrid kablo tanimi
L1 siyah / L1
L2 siyah / L2
L3 siyah / L3
24V kirmizi / 24 V
L beyaz/0V
RS+ turuncu / RS+
RS- yesil / RS-
PE klemensi yesil-sari + Ekran sonu
Dénme ybéniiniin
etkinlik durumu
dikkate alinmalidir
UYARI
° istenen dénme ydniiniin etkin olup olmadigini kontrol edin. Bu konu ile ilgili diger bil-
1 giler igin bkz. "MOVIMOT® ", isletme kilavuzu, "Devreye Alma..." bdlimleri.
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Elektriksel montaj 5
PC bagdlantisi

5.6.2 Alan Dagiticisi MFZ.7. veya MFZ.8. ile AC Motor Arasindaki Hibrid Kablo
(Par¢ca Numarasi 0 186 742 3)

9999707676747 74 07007070 0760 ¢
P22 S0 o o
R IR 3
LN Petetetetatatiteteatateielod oot i
9090

MFZ.8 MFZ.7
1147265675

Kablonun dig ekrani bir EMU uyumlu metal kablo rakoru Gzerinden motor klemens kutu-
sunun gdvdesine baglanmalidir.

Klemens baglantilar

Motor klemensi Damar rengi / Hibrid kablo tanimi
U1 siyah / U1

V1 siyah / V1

w1 siyah / W1

4a kirmizi / 13

3a beyaz / 14

5a mavi/ 15

1a siyah /1

2a siyah / 2

PE klemensi yesil-sari + Ekran sonu (i¢ ekran)

5.7 PC baglantisi
Diyagnoz arabirimi asagidaki opsiyonlara sahip normal bir PC’ye baglanabilir:
« USB arabirimli UWS11A, parga numarasi 0 824 831 1 veya
* RS-232 arabirimli UWS21B, parca numarasi 1 820 456 2

USB11A ®©®®

USB (T e . RJ10 ® ®

MF../MQ..
PC +
MOVITOOLS
UwSs21B
- =l i RJ10
RS-232 -m = =

1195112331
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(‘@ Devreye almada onemli uyarilar

Devreye almada onemli uyarilar

UYARI

Asagidaki bélimlerde MOVIMOT® MM..D ve C'nin Easy modunda devreye alinmasi
aciklanmaktadir. MOVIMOT® MM..D'nin uzman modunda devreye alinmas bilgileri
igin "MOVIMOT® MM..D .." isletme kilavuzuna bakin.

A TEHLIKE!

MOVIMOT® frekans cevirici ¢ikartilip takilmadan dnce sebeke geriliminden ayriimali-
dir. Sebeke baglantisi kesildikten sonraki bir dakika igerisinde hala tehlikeli gerilimler
mevcut olabilir.

Elektrik soku nedeniyle can kaybi veya agir yaralanmalar.

« MOVIMOT® frekans ceviricinin enerjisini kesin ve yanlhglikla tekrar baglanmamasi
icin emniyete alin.
« Daha sonra da en az 1 dakika bekleyin.

MOVIMOT® frekans ceviricinin ve fren direnci gibi harici opsiyonlarin yiizeyleri (6zel-
likle sogutucu goévdenin ylizeyi) isletme esnasinda ¢ok fazla isinabilir.

Yanma tehlikesi.

« MOVIMOT® frekans cevirici ve harici opsiyonlara tamamen soguduktan sonra
dokunulmalidir.

UYARILAR

* Mahfaza kapagini (MFI/MQI) sékmeden / takmadan énce DC-24-Vgerilim besleme-
sinin kapatiimasi gerekir!

* Bus modulu ¢ikartildiginda INTERBUS zincir yapisi bozulur, yani tim bus sistemi
artik isletmeye hazir degildir!

* Ayrica ayrintili el kitabinin "Alan Dagiticisinin Devreye Alinmasi i¢in Ek Uyarilar"
bélimindeki uyarilar da dikkate alinmalidir.

UYARILAR

+ Devreye almadan 6nce durum LED'inin boya koruma kapagini ¢ikartin.

+ Devreye almadan 6nce etiketin boya koruma folyosunu sékdn.

« Koruyucu kapaklarin talimatlara uygun olarak monte edilip edilmedigini kontrol edin.
«  Sebeke kontaktoéri K11 igin 2 saniyelik minimum kapanma siresine uyulmahdir.
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INTERBUS arabirimi MFI ile devreye alma (bakir kablo) (‘CI) 7

Devreye alma @

7 INTERBUS arabirimi MFI ile devreye alma (bakir kablo)

7.1 Devreye alma

1. Fieldbus arabirimi veya alan dagitici iizerinde calisirken "Devreye Alma icin Onemli
Uyarilar" (— sayfa 46) bolimindeki givenlik ve ikaz uyarilarina mutlaka dikkat
edilmelidir.

2. MOVIMOT® ve INTERBUS baglanti modiiliniin (MFZ11, MFZ13, MFZ16, MFZ17
veya MFZ18) baglantilarinin dogru oldugunu kontrol edin.

3. MOVIMOT® frekans geviricinin DIP anahtari S1/1'i (ilgili MOVIMOT® isletme kilavu-
zuna bakiniz) "ON" (= Adres 1) konumuna getiriniz.

=

yaisiaia sl
1158400267

4. MOVIMOT® frekans ceviricideki f1 istenen deger potansiyometresi tizerindeki vidali
kapagi sokun.

5. istenen deger potansiyometresi f1 ile maksimum devir sayisini ayarlayin.

e
o) S O 1 < N
G 5 ) <
= O O L U N 77 o W O O O
v L T st S T
21 »

0 11

1158517259

[11 Potansiyometre konumu

6. Istenen deger potansiyometresinin vidall kapagini contasi ile birlikte tekrar yerine

takin.
UYARI
° » Teknik verilerde belirtilen korunma sinifi sadece, istenen deder potansiyometresinin
ve X50 diyagnoz arabiriminin vidali kapaklari dogru monte edildiginde gecerlidir.
1 » Kapak yoksa veya yanlis monte edildi ise, MOVIMOT® frekans geviricide hasar
olusabilir.

7. Anahtar f2 ile minimum frekansi f,;, ayarlayin.

Fonksiyon Ayar

Anahtar pozisyonu 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Minimum frekans fin 2 5 7 10 | 12 15 | 20 25 30 | 35 40
[HZ]
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(‘CI) INTERBUS arabirimi MFI ile devreye alma (bakir kablo)

@ Devreye alma

8. Rampa siiresi fieldbus tizerinden verilmemisse (2 PD), rampa zamanini MOVIMOT®
frekans ceviricideki t1 anahtari ile ayarlayin. Rampa zamanlari, istenen degerdeki Af
= 50 Hz degismeyi dikkate alir.

islev Ayar
Anahtar pozisyonu 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Rampa zamani t1 [s] 0.1]02 03 05 07 1 2 3 5 7 10

9. MOVIMOT® igin istenen dénme yénunin etkin olup olmadigini kontrol edin.

Klemens R Klemens L Anlami
aktif aktif » Her iki yon de etkin
zl |CC
N [a'sy PN
aktif ‘ aktif degil + Sadece saga donus etkin
» Istenen sola donlis degerleri ayarlandiginda
tahrik Unitesi durur
z |C|C
N |
aktif degil ‘ aktif + Sadece sola doniis mimkin
+ Istenen saga donus degerleri ayarlandiginda
tahrik Unitesi durur
=l [CC
N ol
aktif degil ‘ aktif degil » Tahrik Unitesi bloke edilir veya durur
zl [CC
N ol

10.MFI-DIP anahtarini "MFI-DIP anahtarin ayarlanmasi” (— sayfa 49) bolimiinde agik-
landigi gibi ayarlayin.

11.MOVIMOT® frekans cevirici ve MFI mahfazasinin kapagini yerlestirin ve vidalarini
sikin.

12.INTERBUS arabirimi MFI'nin ve MOVIMOT® frekans geviricinin DC 24 V gig kayna-
gini agin. Simdi MFI’'nin "UL" ve "RD" LED’leri yanmali ve kirmizi "SYS-F" LED’i s6n-
melidir. Aksi takdirde, LED durumlari sayesinde kablolama ve ayarlama hatalari
tespit edilebilir (bkz. Bélim "LED gdstergelerinin anlamlari” (— sayfa 50)).

13.INTERBUS Master‘daki INTERBUS arabirimi MFI'yi projelendirin (el kitabindaki
"INTERBUS Master konfiglirasyonu (projelendiriimesi)" bolimiine bakiniz).
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INTERBUS arabirimi MFI ile devreye alma (bakir kablo) (‘CI)
MFI DIP anahtarlarinin ayarlanmasi @

7.2  MFI DIP anahtarlarinin ayarlanmasi

1 ile 6 arasindaki MFI-DIP anahtarlari ile MOVIMOT® islem veri genisligi, MFI isletme
tipi ve fiziksel Ring-Baglantisi ayarlanabilir.

7.2.1 islem veri uzunlugu, isletme tiirii

MOVIMOT® igin islem veri uzunlugu 1 ve 2 numarali DIP anahtarlarn ile yapilr.
INTERBUS arabirimi MFI MOVIMOT® igin islem veri uzunlugu 2 PD ve 3 PD'yi destek-
lemektedir. Dijital I/O’larin DIP anahtar 5 (I/O) Gzerinden aktarimi i¢in ayrica bir kelime
daha eklenebilir.

7.2.2 NEXT/END anahtari

NEXT/END anahtari MFI birimine, bagka bir INTERBUS modullnun gelip gelmedigi sin-
yalini verir. Bunun sonucu olarak bu anahtar, 6 ile 10 arasindaki klemenslere aktaran bir
remotebus baglanmasi durumunda "NEXT" konumuna getirilmelidir. INTERBUS'daki
son modil MFI ise, bu anahtar "END" konumuna getirilmelidir.

Tim rezerve edilmis anahtarlar OFF konumunda bulunmalidir. Aksi takdirde
INTERBUS-Protokol islemcisi baglatiimaz. MFI, "MP_Not_Ready" ID-Code ile bildirir
(ID-Code 78;64). INTERBUS Master bu durumda bir baglatma hatasini bildirir.

Asagidaki resimde SEW tarafindan yapilan fabrika ayari goriimektedir:
- INTERBUS'daki dijital I/O = 64 Bit veri genisligi icin MOVIMOT® + 1 igin 3 PD + 1
+ Baska bir INTERBUS moduli gelir (NEXT)

(1] [
l i [1]
END ‘<o NEXT <€ [3] En son INTERBUS moduli MFI'dir,
‘ w /10 <« [4 2] baska bir aktaran bus kablosu bagli degildir
Arkadan bagka bir INTERBUS moduilu gelir,
‘<r 5] [3] baska bir aktaran bus kablosu baghdir
B [4] INTERBUS sonlandirma

‘ NPY [5] ON = Dijital I/O i¢in iglem veri uzunlugu + 1
- -0 [6] Rezerve edilmistir, konum = OFF
o‘ 2 [6] MOVIMOT® frekans cevirici igin islem veri uzunlugu

7.2.3 INTERBUS veri genigliginin ayar tipleri

Asagidaki tablo 1, 2 ve 5 numarali DIP anahtarlari ile INTERBUS veri genisligi ayarlan-
masini géstermektedir.

DIP1: DIP2: DIP5: Ad Fonksiyon INTERBUS veri

20 21 +11/0 genisligi

OFF OFF OFF Rezerve edildi | yok IB-Init-Hatasi

ON OFF OFF Rezerve edildi  MOVIMOT® ‘ta baglanti mimkin IB-Init-Hatasi
degildir

OFF ON OFF 2PD MOVIMOT® i¢in 2 PD 32 Bit

ON ON OFF 3PD MOVIMOT® icin 3 PD 48 Bit

OFF OFF ON 0 PD + DI/DO sadece I/O 16 Bit

ON OFF ON Rezerve edildi  MOVIMOT® ‘ta baglanti mimkin IB-Init-Hatasi
degildir

OFF ON ON 2PD+DI/DO  MOVIMOT®igin 2 PD + 1/O 48 Bit

ON ON ON 3PD+DI/DO MOVIMOT® igin 3 PD + 1/O 64 Bit
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INTERBUS arabirimi MFI ile devreye alma (bakir kablo)
LED gdstergelerinin anlamlari

7 @
O,

7.3 LED géstergelerinin anlamlari
INTERBUS arabirimi MFI'de INTERBUS diyagnozu igin 5 ve sistem hatalarini goster-
mek i¢in bir LED bulunur.
( )
) ®
SEW |
1382338059
7.3.1  LED UL "U-Logic" (yesil)
Durum Anlami Hata giderilmesi
acik * Besleme gerilimi var -
kapali » Besleme gerilimi yok + DC 24V gerilim beslemesini ve MFI
kablolamasini kontrol edin.

7.3.2 LED RC "Remote Bus Check" (yesil)

Durum Anlami Hata giderilmesi

acik * Gelen remotebus -
baglantisi normal

kapali * Gelen remote bus * Gelen remotebus kablosunu kontrol edin
baglantisi arizali

7.3.3 LED BA "Bus Active" (yesil)

Durum Anlami Hata giderilmesi
acik * INTERBUS'ta veri -
aktarimi aktif
kapali * Veri aktarimi yok; * Gelen remote bus kablosunu kontrol edin
INTERBUS duruyor « Diger hata yerlerinin tespiti icin master ara-
birim modulindeki diyagnostik gostergesini
kullanin.
yanip * Bus aktif, cevrimsel veri | -
soniiyor aktarimi

50
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INTERBUS arabirimi MFI ile devreye alma (bakir kablo)
LED gdstergelerinin anlamlari

C &9,

7.3.4 LED RD "Remote Bus Disable" (kirmizi)

Durum Anlami Hata giderilmesi
acik * Devam ettiren remote -

bus kapall (sadece hata

durumunda)
kapali * Devam ettiren -

remotebus kapall degil

7.3.5 LED TR "Transmit" (yesil)

Durum Anlami Hata giderilmesi
acik * PCP {izerinden para- -

metre verisi aligverisi
kapali * PCP lizerinden para- -

metre verisi aligverisi

yok

7.3.6 LED SYS-F "Sistem Hatasi" (kirmizi)

Durum Anlami Hata giderilmesi
kapali «  MFI ve MOVIMOT® -
normal igletme
durumunda
1x yanip e MFInin igletme durumu | ¢ MOVIMOT® durum kelimesi 1'deki hata
sonuyor TAMAM, MOVIMOT® numarasini degerlendirin
hata bildiriyor * Hatanin giderilmesi igin MOVIMOT® isletme
kilavuzunu dikkate alin
«  Gerektiginde, MOVIMOT® cihazi kontrol
Unitesi (kontrol kelimesi 1’deki reset biti)
Uzerinden resetleyin
2x yanip « PO verileri inhibite oldu-  + MOVIMOT® (izerindeki DIP anahtari
soniiyor gundan, MOVIMOT® S1/1 - S1/4’l kontrol edin.
INTERBUS Master’den |« PO verilerinin enable olabilmesi i¢cin RS-485
gelen istenen degerlere Adres 1’i ayarlayin
reaksiyon gostermiyor.
acik «  MFI ile MOVIMOT® «  MFI ile MOVIMOT® arasindaki elektrik
arasindaki iletisim baglantisini kontrol edin (RS+ ve RS-
arizali veya kesildi klemensleri)
» "Elektrik Tesisati" ve "EMC agisindan Tesisat
Planlamasi" bélimlerine de bakiniz
* Alan dagiticisindaki « Alan dagiticisindaki bakim salterinin ayarini
bakim salteri OFF kontrol edin
konumunda

@7

Bu isletme modunda sadece MFI'nin /O modiilii iglevselligi etkin oldugundan
0 PD + DI/DO ve 0 PD + DI PD konfiglirasyonlarinda LED "SYS-F" genelde kapatilir.
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INTERBUS arabirimi MFI ile devreye alma (fiber optik kablo)
Devreye alma

8 INTERBUS arabirimi MFI ile devreye alma (fiber optik kablo)

8.1 Devreye alma

1. Fieldbus arabirimi veya alan dagitici iizerinde calisirken "Devreye Alma icin Onemli
Uyarilar" (— sayfa 46) bolimindeki givenlik ve ikaz uyarilarina mutlaka dikkat

edilmelidir.

2. MOVIMOT® ve INTERBUS baglanti modiiliniin (MFZ11, MFZ13, MFZ16, MFZ17
veya MFZ18) baglantilarinin dogru oldugunu kontrol edin.

3. MOVIMOT® frekans geviricinin DIP anahtari S1/1'i (ilgili MOVIMOT® isletme kilavu-
zuna bakiniz) "ON" (= Adres 1) konumuna getiriniz.

=

yaisiaia sl

1158400267

4. MOVIMOT® frekans ceviricideki f1 istenen deger potansiyometresi tizerindeki vidali

kapagi sokun.

5. istenen deger potansiyometresi f1 ile maksimum devir sayisini ayarlayin.

f[Hz] 100
75

5_6J
= ) =
— -

[11 Potansiyometre konumu

4

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

T[]
1158517259

6. Istenen deger potansiyometresinin vidall kapagini contasi ile birlikte tekrar yerine

takin.

52

UYARI

» Teknik verilerde belirtilen korunma sinifi sadece, istenen deder potansiyometresinin
ve X50 diyagnoz arabiriminin vidali kapaklari dogru monte edildiginde gecerlidir.
» Kapak yoksa veya yanlis monte edildi ise, MOVIMOT® frekans geviricide hasar

olusabilir.

7. Anahtar f2 ile minimum frekansi f,;, ayarlayin.
Fonksiyon Ayar
Anahtar pozisyonu 0 3 4 6 7 8 9 10
Minimum frekans f,, 2 5 10 12 15 20 25 30 35 | 40
[Hz]
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INTERBUS arabirimi MFI ile devreye alma (fiber optik kablo)

C &9,

Devreye alma @

8. Rampa siiresi fieldbus tizerinden verilmemisse (2 PD), rampa zamanini MOVIMOT®
frekans ceviricideki t1 anahtari ile ayarlayin. Rampa zamanlari, istenen degerdeki Af
= 50 Hz degismeyi dikkate alir.

islev Ayar
Anahtar pozisyonu 0 1 2 3 4 5 10
Rampa zamani t1 [s] 0.1]/02 03|05 0.7 10

9. MOVIMOT® igin istenen dénme yénunin etkin olup olmadigini kontrol edin.

Klemens R Klemens L Anlami
aktif aktif » Her iki yon de etkin
zl |CC
N [a'sy PN
aktif ‘ aktif degil + Sadece saga donus etkin
» Istenen sola donlis degerleri ayarlandiginda
tahrik Unitesi durur
z |C|C
N |
aktif degil ‘ aktif + Sadece sola doniis mimkin
+ Istenen saga donus degerleri ayarlandiginda
tahrik Unitesi durur
=l [CC
N ol
aktif degil ‘ aktif degil » Tahrik Unitesi bloke edilir veya durur
zl [CC
N ol

10.MFI-DIP anahtarini "DIP anahtarin ayarlanmasi” (— sayfa 54) b6limiinde agiklandi-

g1 gibi ayarlayin.

11.MOVIMOT® frekans cevirici ve MFI mahfazasinin kapagini yerlestirin ve vidalarini

sikin.

12.INTERBUS arabirimi MFI'nin ve MOVIMOT® frekans geviricinin DC 24 V gig kayna-
gini agin. Simdi MFI’'nin "UL" ve "RD" LED’leri yanmali ve kirmizi "SYS-F" LED’i s6n-
melidir. Aksi takdirde, LED durumlari sayesinde kablolama ve ayarlama hatalari
tespit edilebilir. LED'lerin durumlari "LED gdstergenin anlami" (— sayfa 55) bola-
minde agiklanmaktadir.

13.INTERBUS Master‘daki INTERBUS arabirimi MFI'yi projelendirin (el kitabindaki
"INTERBUS Master konfiglrasyonu (projelendiriimesi)" bélimiine bakiniz).
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8.2

8.21

8.2.2

8.2.3

8.24

INTERBUS arabirimi MFI ile devreye alma (fiber optik kablo)
DIP anahtarlari ayarlayin

©

DIP anahtarlari ayarlayin

1 ile 8 arasindaki MFI-DIP anahtarlari ile MOVIMOT® islem veri genisligi, MFI isletme
tipi ayarlanabilir.

islem veri uzunlugu, isletme tiirii

MOVIMOT® igin islem veri uzunlugu 1 ve 2 DIP anahtarlari ile yapilir. INTERBUS bag-
lantisi MFI MOVIMOT® icin islem veri uzunlugu 2 PD ve 3 PD'yi desteklemektedir. Dijital
I/O’larin DIP anahtar 7 (I/O) Gzerinden aktarimi igin ayrica bir kelime daha eklenebilir.

Baud hiz
Baud hizi DIP anahtar 8 ile ayarlanir.
Tiam bus katilimcilarinin baud hizlarinin ayni olmasina dikkat edin!

NEXT / END ring aktarmasi

Fiber optik kablolu MFI moduli,INTERBUS'daki son katilimciyr otomatik olarak tanir.
Fiziksel ring baglantisi igin higbir imkan yoktur.

Asagidaki resimde SEW tarafindan yapilan fabrika ayari gérilmektedir:
- INTERBUS'daki dijital I/O = 64 Bit veri genisligi icin MOVIMOT® + 1 igin 3 PD + 1
* Baud hizi = 2MBaud

PD2 (21

PD1(20)—— g

ON

I/O
I 500 kBaud

1383032075

INTERBUS veri genigliginin ayar tipleri

Asagidaki tablo 1, 2 ve 7 numarali DIP anahtarlari ile INTERBUS veri genigligi ayarlan-
masini gostermektedir.

DIP1: DIP2: DIP7: Ad Fonksiyon INTERBUS veri

20 21 +11/0 genisligi

OFF OFF OFF Rezerve edildi = yok IB-Init-Hatasi

ON OFF OFF Rezerve edildi  MOVIMOT® ‘ta baglanti IB-Init-Hatasi
mumkin degildir

OFF ON OFF 2PD MOVIMOT® igin 2 PD 32 Bit

ON ON OFF 3PD MOVIMOT® igin 3 PD 48 Bit

OFF OFF ON 0 PD + DI/DO | Sadece I/O 16 Bit

ON OFF ON Rezerve edildi  MOVIMOT® ‘ta baglanti IB-Init-Hatasi
muimkin degildir

OFF ON ON 2PD +DI/DO | MOVIMOT® igin 2 PD + I/O 48 Bit

ON ON ON 3PD+DI/DO MOVIMOT® igin 3 PD + I/0 64 Bit

Kompakt El Kitabr — InterBus arabirimleri, alan dagiticilar




INTERBUS arabirimi MFI ile devreye alma (fiber optik kablo) (‘@
LED gdstergelerinin anlamlari @

8.3 LED gdstergelerinin anlamlari

INTERBUS arabirimi MFI'de INTERBUS diyagnozu igin 5 ve sistem hatalarini goster-
mek i¢in bir LED bulunur.

[}
é @A @Us2H
E @RD @ro1

g @R @F02

SEVV

1383326987
8.3.1 LED UL "U-Logic" (yesil)
Durum Anlami Hata giderilmesi
acik * Besleme gerilimi var -
kapali * Besleme gerilimi yok *  DC 24V gerilim beslemesini ve MFI arabirimi
kablolamasini kontrol edin
8.3.2 LED RC "Remote Bus Check" (yesil)
Durum Anlami Hata giderilmesi
acik * Gelen remotebus -
baglantisi normal
kapali * Gelen remote bus * Gelen remotebus kablosunu kontrol edin
baglantisi arizali
8.3.3 LED BA "Bus Active" (yesil)
Durum Anlami Hata giderilmesi
acik * INTERBUS'ta veri -
aktarimi aktif
kapali * Veri aktarimi yok; * Gelen remote bus kablosunu kontrol edin

INTERBUS duruyor » Diger hata yerlerinin tespiti icin master ara-
birim modulindeki diyagnostik gostergesini
kullanin.

yanip * Bus aktif, gevrimsel veri | -
soniiyor aktarimi
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LED gdstergelerinin anlamlari

©

8.3.4 LED RD "Remotebus Disable" (sari)

Durum

acik

Anlami

Devam ettiren remote
bus kapali (sadece hata
durumunda)

Hata giderilmesi

kapali

8.3.5 LED TR "Transmit" (yesil)

Devam ettiren
remotebus kapal degil

Durum

Anlami

Hata giderilmesi

acik

PCP (izerinden para-
metre verisi aligverisi

kapali

PCP (zerinden para-
metre verisi aligverisi
yok

8.3.6 LED SYS-F "Sistem Hatasi" (kirmizi)

Durum

Anlami

Hata giderilmesi

kapali

MFI arabirimi ve
MOVIMOT® frekans
cevirici normal isletme
durumunda

1x yanip
soniiyor

MFI'nin isletme durumu
TAMAM, MOVIMOT®
hata bildiriyor

Kontrol Ginitesindeki MOVIMOT® durum keli-
mesi 1’deki hata numarasini degerlendirin
Hatanin giderilmesi igin MOVIMOT® isletme
kilavuzunu dikkate alin

MOVIMOT® ve gerekiyorsa kontrolii (kontrol
kelimesi 1’deki reset biti) resetleyin

2x yanip
soniiyor

PO verileri inhibite oldu-
gundan, MOVIMOT®
INTERBUS Master’den
gelen istenen degerlere
reaksiyon gostermiyor.

MOVIMOT® iizerindeki DIP anahtar

S1/1 — S1/4°G kontrol edin

PO verilerinin enable olabilmesi igcin RS-485
Adres 1’i ayarlayin

acik

MFI ile MOVIMOT®
arasindaki iletisim
arizali veya kesildi

Alan dagiticisindaki
bakim salteri OFF
konumunda

MFI ile MOVIMOT® arasindaki elektrik
baglantisini kontrol edin (RS+ ve RS-
klemensleri)

"Elektrik Tesisatl" ve "EMC agisindan Tesisat
Planlamasi" bolimlerine de bakiniz

Alan dagiticisindaki bakim salterinin ayarini
kontrol edin

Bu isletme modunda sadece MFI’nin /O modiili islevselligi etkin oldugundan
0 PD + DI/DO ve 0 PD + DI PD konfigiirasyonlarinda LED "SYS-F" genelde kapatilir.
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8.3.7 US1 (yesil)

LED gdstergelerinin anlamlari @

Besleme geriliminin (Ug4) denetimi

Durum

Anlami

kapali

Us1 yok

yanip séniiyor

Ug+ izin verilen gerilim araligindan disuk

acik

Ugq mevcut

8.3.8 US2 (yesil)

Besleme geriliminin (Ug,) denetimi

Durum Anlami
acik Ug, meveut
kapali Uso yok veya izin verilen gerilim araligindan disuk

8.3.9 FO1 (san)

Gelen fiber optik kablo hattinin kontroli

Durum
acik

Anlami

Gelen fiber optik hatti OK degil veya kontrollli alanda sistem rezervine
erisildi

kapali

Gelen fiber optik kablo hatti normal galisiyor

8.3.10 FO2 (sar)

Aktaran fiber optik kablo hattinin kontrol(

Durum

Anlami

acik

Aktaran fiber optik hatti OK degil veya kontrolli alanda sistem rezervine
erisildi

kapali

Aktaran fiber optik hatti OK veya bagli degil
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@ Devreye alma

9 INTERBUS arabirimi MQl ile devreye alma (bakir kablo)

9.1 Devreye alma

1. Fieldbus arabirimi veya alan dagitici iizerinde calisirken "Devreye Alma icin Onemli
Uyarilar" (— sayfa 46) bolimiindeki givenlik ve ikaz uyarilarina mutlaka dikkat edil-
melidir.

2. MOVIMOT® ve INTERBUS baglanti modiiliniin (MFZ11, MFZ13, MFZ16, MFZ17
veya MFZ18) baglantilarinin dogru oldugunu kontrol edin.

3. MOVIMOT® frekans geviricinin DIP anahtari S1/1'i (ilgili MOVIMOT® isletme kilavu-
zuna bakiniz) "ON" (= Adres 1) konumuna getiriniz.

=

yaisiaia sl
1158400267

4. MOVIMOT® frekans ceviricideki f1 istenen deger potansiyometresi tizerindeki vidali
kapagi sokun.

5. istenen deger potansiyometresi f1 ile maksimum devir sayisini ayarlayin.

L L e e S A i

L e e S Sy ot S S

iy ol A
E wb
v s S S

T[]
1158517259

[11 Potansiyometre konumu

6. Istenen deger potansiyometresinin vidali kapagini contasi ile birlikte tekrar yerine

takin.
UYARI
P » Teknik verilerde belirtilen korunma sinifi sadece, istenen deger potansiyometresinin
ve X50 diyagnoz arabiriminin vidali kapaklari dogru monte edildiginde gecerlidir.
1 « Kapak yoksa veya yanlis monte edildi ise, MOVIMOT® frekans geviricide hasar
olusabilir.

7. Anahtar 2 ile minimum frekansi f.,;, ayarlayin.

Fonksiyon Ayar

Anahtar pozisyonu 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Minimum frekans f,i, 2 5 7 10 12 15 20 | 25 30 35 | 40
[Hz]
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Devreye alma

8. Rampa siresi fieldbus tzerinden veriimemisse (2 PD), rampa zamanini MOVIMOT®
frekans geviricideki t1 anahtari ile ayarlayin. Rampa zamanlari, istenen degerdeki Af

=50 Hz degismeyi dikkate alir.

islev Ayar
Anahtar pozisyonu 0 ‘ 1 2 ‘ 3 ‘ 4 ‘ 5 ‘ 6 7 ‘ 8 ‘ 9 ‘ 10
Rampa zamani t1 [s] 01\02 0.3\05\07\ 1 \ 2 3 \ 5 \ 7 \ 10

9. MOVIMOT® igin istenen dénme ydninln etkin olup olmadigini kontrol edin.

Klemens R Klemens L Anlami
aktif aktif * Her iki yon de etkin
zl GG
N |-
aktif ‘ aktif degil + Sadece saga donus etkin
+ Istenen sola dénlg degerleri ayarlandiginda
tahrik Gnitesi durur
z| |CC
[9V] [’ )
aktif degil ‘ aktif + Sadece sola donus mimkin
+ Istenen saga donis degerleri ayarlandiginda
tahrik Gnitesi durur
= [CC
[aV] [a'sy S|
aktif degil ‘ aktif degil « Tahrik Unitesi bloke edilir veya durur
zl |G
N ol

10.MQI-DIP anahtarini "MQI-DIP anahtarin ayarlanmasi" (— sayfa 60) bélumunde agik-

landi1gd1 gibi ayarlayin.

11.MOVIMOT® frekans cevirici ve MQI mahfazasinin kapagini yerlestirin ve vidalarini

sikin.

12.INTERBUS arabirimi MQI'nin ve MOVIMOT® frekans ceviricinin DC 24 V gli¢ kayna-
gini agin. Simdi MQI arabiriminin "UL" ve "RD" LED’leri yanmali ve (OPD + DI/DO)
kirmizi "SYS-F" LED’i sénmelidir. Aksi takdirde, LED durumlari sayesinde kablolama
ve ayarlama hatalari tespit edilebilir. LED'lerin durumlari "LED gdstergenin anlami”
(— sayfa 62) bélimiinde agiklanmaktadir.

13.INTERBUS Master‘daki INTERBUS arabirimi MQI‘yi projelendirin (el kitabindaki
"INTERBUS Master konfiglrasyonu (projelendirilmesi)" bolimine bakin).
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@ MQI-DIP anahtarlarinin ayarlanmasi

9.2 MQI-DIP anahtarlarinin ayarlanmasi
Asagidaki resimde MQI-DIP anahtarinin fabrika ayari gosterilmektedir:

S1

END ([ NEXT— [4]

er\ res. — [3]
W< rcr2
- PCP1}[2]
W< Pp4

B - Pps

W~ P02 .
ZI@ - P

1383519243

[1] islem veri uzunlugunun ayarlanmasi
[2] PCP uzunlugunun ayarlanmasi

[3] rezerve edilmistir, konum = OFF

[4] Next/son anahtari

9.2.1 islem veri uzunlugunun ayarlanmasi

S1/1 ile S1/4 arasindaki DIP anahtarlari ile 10 kelime uzunluguna kadar islem verileri
ayarlanabilir (agagidaki tabloya bakiniz). islem verileri ile MQI arabirimine bagh olan
MOVIMOT® kontrol edilir. Kontrol ve durum bilgileri aligverisi islem veri kanali tarafindan
saglanir. islem veri kelimesi sayisi IPOS uygulamasina baglidir. Tim veriler IPOS tara-
findan iglenir.

S11 | S1/2  S1/3  S1/4 Adi Fonksiyon INTERBUS veri
20 21 22 23 genisligi

OFF | OFF | OFF | OFF Rezerve edildi yok IB-Init-Hatasi
ON OFF OFF | OFF 1PD MQl'ye 1 PD 16 Bit

OFF ON OFF @ OFF | 2PD MQl'ye 2 PD 32 Bit

ON ON OFF @ OFF | 3PD MQl'ye 3 PD 48 Bit

OFF OFF ON OFF 4PD MQl'ye 4 PD 64 Bit

ON OFF @ ON OFF | 5PD MQl'ye 5 PD 80 Bit

OFF ON ON OFF 6PD MQl'ye 6 PD 96 Bit

ON ON ON OFF 7PD MQl'ye 7 PD 112 Bit

OFF OFF | OFF | ON  8PD MQl'ye 8 PD 128 Bit

ON OFF OFF ON 9PD MQl'ye 9 PD 144 Bit

OFF ON OFF ON  10PD MQl'ye 10 PD 160 Bit

9.2.2 PCP uzunlugunun ayarlanmasi

PCP uzunlugu S1/5 ile S1/6 arasindaki anahtarlarla ayarlanir. PCP INTERBUS'In para-
metre kanalidir ve MQI arabirimi ile MOVIMOT® frekans gevirici parametrelerinin ayar-
lanmasi igin kullanilir.
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MQI-DIP anahtarlarinin ayarlanmasi @
PCP kanali PCP kanali 0 ile 4 arasinda kelimeye ayarlanabilir. Parametre verilerinin alisverisi igin
en az bir kelime ayarlanmis olmalidir. Daha yuksek ayarlar aktarim hizini artirir.
Asagidaki resimde PCP kanalinda ayar olanaklarini géstermektedir.
0 PCP kelimesi 1 PCP kelimesi 2 PCP kelimesi 4 PCP kelimesi
END|| I loNEXT END. I JoNEXT END{ [ JoNEXT END,| B Jo NEXT
le\ res. le\ res. le\ res. le\ res.
W< PcP2 W PCP2 B < PcP2 B ©rcr2
W PcP1 W@ - Pcp1 W PcP1 @ - PcPt
(]~ PD4 ()~ PD4 (]~ PD4 (]« PD4
"~ PD3 (") PD3 () PD3 |~ PD3
([M~PD2 () PD2 (e~ PD2 [~ PD2
20— PD1 ZIW )~ PD1 2 )~ PD1 Z - PD1
1383542539
MQI maksimum 10 kelime uzunlugunda veri genigligini destekler. Gegerli ayarlar asagi-
daki tabloda goériimektedir:
islem veri kelimesi 0 PCP kelimesi 1PCP 2 PCP 4 PCP kelimesi
sayisl kelimesi kelimesi
1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
= gecerli ayar
UYARI
° » DIP anahtarlarinda yapilacak her degisiklikten énce MQI arabiriminin enerjisini

kesin. S1/1 ile S1/6 arasindaki DIP anahtarlarinin ayarlari sadece baslangi¢ duru-
muna getirilirken alinir.
» S1/1 ile S1/6 arasindaki DIP anahtar ayarlari gecersiz ise, MQI tarafindan ID kodu

"Microprozessor not ready” (38h) verilir.

9.2.3 NEXT / END anahtari

S1/8 anahtari INTERBUS'ta bagka katilimci daha olup olmadidini (OFF=NEXT) yoksa
MQI arabiriminin son katilimci olup olmadigini (ON=END) kontrol eder.
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9.3 LED gdéstergelerinin anlamlar

INTERBUS arabirimi MQl'de INTERBUS diyagnozu i¢in 5 ve sistem hatalarini goster-
mek i¢in bes LED bulunur.

[ &) ®

o U
@ RC
@ BA
@ RD

Mmal INTERB!J]S ”

{
=
=

[

SEVVINI©)

1389537547
9.3.1 LED UL "U-Logic" (yesil)
Durum Anlami Hata giderilmesi
acik * Besleme gerilimi var -
kapali * Besleme gerilimi yok + DC 24V gerilim beslemesini ve MQI
kablolamasini kontrol edin.
9.3.2 LED RC "Remote Bus Check" (yesil)
Durum Anlami Hata giderilmesi
acik * Gelen remotebus -
baglantisi normal
kapali * Gelen remote bus * Gelen remotebus kablosunu kontrol edin
baglantisi arizali
9.3.3 LED BA "Bus Active" (yesil)
Durum Anlami Hata giderilmesi
acik * INTERBUS'ta veri -
aktarimi aktif
kapali * Veri aktarimi yok; * Gelen remote bus kablosunu kontrol edin
INTERBUS duruyor « Diger hata yerlerinin tespiti icin master ara-
birim modulindeki diyagnostik gdstergesini
kullanin.
yanip * Bus aktif, gevrimsel veri | -
soniiyor aktarimi
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9.3.4 LED RD "Remote Bus Disable" (kirmizi)

Durum

Anlami

Hata giderilmesi

acik

Devam ettiren remote bus
kapali (sadece hata
durumunda)

kapali

Devam ettiren remotebus
kapali degil

9.3.5 LED TR "Transmit" (yesil)

Durum

aclk

kapali

Anlami

PCP (izerinden parametre
verisi aligverisi

PCP (izerinden parametre
verisi aligverisi yok

Hata giderilmesi

9.3.6 LED SYS-F "Sistem Hatasi" (kirmizi)

Durum

Anlami

Hata giderilmesi

kapali

yanip
soniiyor
ayni sekilde

Normal ¢alisma durumu.
MQI baglanmis olan
MOVIMOT® frekans
ceviricilerle iletisimde

MQI hata durumunda
MOVITOOLS® durum ekra-
ninda bir hata mesaiji belirir.

» Lutfen ilgili hata agiklamasini dikkate
alin (el kitabindaki "MQ.. fieldbus
arabirimleri hata tablosu" bélimune
bakin)

acik

MaQl ile baglanmis MOVIMOT®
arasinda iletisim yok

MQI yapilandiriimamis veya
bagl olan MOVIMOT™ yanit
vermiyor

* MaQlile bagh olan MOVIMOT®
arasindaki RS-485 kablolamasini
ve MOVIMOT® gerilim beslenmesini
kontrol edin

«  MOVIMOT® tizerinde ayarlanmis
olan adreslerin IPOS programinda
("MovcommDef" komutu) ayarlanmig
olan adrese uyup uymadigini kontrol
edin

* IPOS programinin baslayip
baslamadigini kontrol edin

Alan dagiticisindaki bakim
salteri OFF konumunda

« Alan dagiticisindaki bakim salterinin
ayarini kontrol edin
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10 Uygunluk beyani

EC Declaration of Conformity

EURODRIVE
900030010

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG LA
Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal
declares under sole responsibility that the
frequency inverters of the series MOVIMOT® D
possibly in connection with AC motor
are in conformity with
Machinery Directive 2006/42/EC 1)
Low Voltage Directive 2006/95/EC
EMC Directive 2004/108/EC 4)
applied harmonized standards EN 13849-1:2008 5)

EN 61800-5-2: 2007 5)

EN 60034-1:2004

EN 61800-5-1:2007

EN 60664-1:2003

EN 61800-3:2007
1) These products are intended for installation in machines. Startup is prohibited until it has been

established that the machinery into which these products are to be incorporated complies with the

provisions of the aforementioned Machinery Directive.

4) According to the EMC Directive, the listed products are not independently operable products. EMC
assessment is only possible after these products have been integrated in an overall system. The
assessment was verified for a typical system constellation, but not for the individual product.

5) All safety-relevant requirements of the product-specific documentation (operating instructions,

manual, etc.) must be met over the entire product life cycle.

Bruchsal 11.12.09

Johann Soder

Place Date Managing Director Technology

a) Authorized representative for issuing this declaration on behalf of the manufacturer

b) Authorized representative for compiling the technical documents

2309606923

64 Kompakt El Kitabr — InterBus arabirimleri, alan dagiticilar













SEW-EURODRIVE—Driving the world

SEW-EURODRIVE
Driving the world

EURODRIVE
SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
P.0. Box 3023

D-76642 Bruchsal/Germany

Phone +49 7251 75-0

Fax +49 7251 75-1970
sew@sew-eurodrive.com

- www.sew-eurodrive.com




	1 Genel uyarılar
	1.1 Bu dokümanın kapsamı
	1.2 Emniyet uyarılarının yapısı

	2 Emniyet uyarıları
	2.1 Genel bilgiler
	2.2 Hedef grup
	2.3 Amacına uygun kullanım
	2.4 Taşıma/Depolama
	2.5 Yerleştirme
	2.6 Elektrik bağlantısı
	2.7 Güvenli ayırma
	2.8 İşletme

	3 Tip tanımları
	3.1 INTERBUS arabirimlerinin tip tanımlamaları
	3.2 INTERBUS alan dağıtıcısının tip tanımı

	4 Mekanik kurulum
	4.1 Montaj talimatları
	4.2 Fieldbus arabirimleri MF../MQ..
	4.3 Alan dağıtıcısı

	5 Elektriksel montaj
	5.1 EMU açısından tesisat planlaması
	5.2 Fieldbus arabirimleri, alan dağıtıcıları montaj talimatları
	5.3 Bakır iletken ile INTERBUS bağlantısı
	5.4 Fiber optik kablolu INTERBUS bağlantısı
	5.5 Fieldbus arabirimleri MF../MQ.. için giriş / çıkış (I/O) bağlantıları
	5.6 Hibrid kablo bağlantısı
	5.7 PC bağlantısı

	6 Devreye almada önemli uyarılar
	7 INTERBUS arabirimi MFI ile devreye alma (bakır kablo)
	7.1 Devreye alma
	7.2 MFI DIP anahtarlarının ayarlanması
	7.3 LED göstergelerinin anlamları

	8 INTERBUS arabirimi MFI ile devreye alma (fiber optik kablo)
	8.1 Devreye alma
	8.2 DIP anahtarları ayarlayın
	8.3 LED göstergelerinin anlamları

	9 INTERBUS arabirimi MQI ile devreye alma (bakır kablo)
	9.1 Devreye alma
	9.2 MQI-DIP anahtarlarının ayarlanması
	9.3 LED göstergelerinin anlamları

	10 Uygunluk beyanı

