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Wskazowki ogdlne
Zakres niniejszej dokumentac;ji

1 Wskazowki ogdlne

1.1  Zakres niniejszej dokumentacji

Niniejsza dokumentacja zawiera ogoélne wskazowki bezpieczenstwa i wybér informac;ji
dotyczacych ztacz INTERBUS i rozdzielaczy polowych.

Nalezy pamietaé o tym, ze niniejsza dokumentacja nie moze zastapi¢ petnej wers;ji
podrecznika ani instrukcji obstugi.

Przed rozpoczeciem eksploatacji ze ztaczami INTERBUS i rozdzielaczami polowymi
nalezy przeczyta¢ szczegétowy podrecznik oraz szczegétowg instrukcje obstugi.

Nalezy uwzglednia¢ i przestrzegac¢ informacji, zalecen i wskazéwek z petnej wers;ji
podrecznika i szczegbdtowej instrukcji obstugi. Jest to warunkiem bezawaryjnej pracy
ztacz INTERBUS i rozdzielaczy polowych i uznania ewentualnych roszczen z tytutu
gwarangciji.

Petna wersja podrecznika oraz instrukcji obstugi, jak roéwniez pozostate
dokumentacje na temat zlacz INTERBUS i rozdzielaczy polowych dostepne sg na
zatgczonej ptycie CD lub DVD w formacie PDF.

Petna dokumentacja techniczna SEW-EURODRIVE w formacie PDF do pobrania
znajduje na stronie internetowej SEW-EURODRIVE: www.sew-eurodrive.de.

1.2  Struktura wskazdéwek bezpieczenstwa

Wskazéwki bezpieczenstwa niniejszej instrukcji obstugi wygladajg w nastepujacy
sposob:

Piktogram

>

A StOWO SYGNALIZACYJNE!

Rodzaj zagrozenia i jego zrodio.

Mozliwe skutki zlekcewazenia.

Czynnosci zapobiegajace zagrozeniu.

Piktogram

Przyktad:

>

Ogolne zagrozenie

>

Stowo Znaczenie Skutki nieprzestrzegania:
sygnalizacyjne

A y4\c:{ey4=\[|IB Bezposrednie zagrozenie = Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata

A OSTRZEZENIE!

Mozliwa, niebezpieczna Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata
sytuacja

UWAGA! Mozliwa, niebezpieczna Lekkie uszkodzenia ciata
A sytuacja
Specyficzne
zagrozenie,
np.porazenie pradem
STOP! Mozliwe straty rzeczowe | Uszkodzenie systemu napedowego lub

jego otoczenia

=)

WSKAZOWKA | Przydatna wskazéwka lub
rada.
Utatwia obstuge systemu
napedowego.

Podrecznik kompaktowy — Ztqcza InterBus, rozdzielacze polowe




Wskazoéwki bezpieczenstwa
Informacje ogdlne

2

2.1

2.2

2.3

Wskazowki bezpieczenstwa

Opisane ponizej zasadnicze wskazowki bezpieczenstwa stuzg zapobieganiu
uszkodzeniom ciata i szkodom materialnym. Uzytkownik powinien zapewni¢, aby
zasadnicze wskazowki bezpieczenstwa byly przestrzegane. Nalezy zapewnic, aby
osoby odpowiedzialne za instalacje i eksploatacje, jak rowniez personel pracujacy przy
urzadzeniu na wiasng odpowiedzialno$¢ zapoznaly sie z catg instrukcjg obstugi. W razie
niejasnosci lub w celu uzyskania dalszych informac;ji nalezy skonsultowac sie z SEW-
EURODRIVE.

Informacje ogdlne

Nigdy nie wolno instalowa¢ ani uruchamia¢ produktéw uszkodzonych. Uszkodzenia
powinny by¢ bezzwtocznie zgtoszone firmie spedycyjne;.

Podczas pracy, napedy MOVIMOT® moga posiada¢ stosowne do ich stopnia ochrony
ostoniete elementy, na ktérych moze wystepowaé napiecie. Urzadzenia te mogg
réwniez posiadac¢ ruchome lub obracajgce sie czesci jak i gorgce powierzchnie.

W przypadku niedopuszczonego usuniecia wymaganej ostony, zastosowania niezgod-
nego z instrukcja, btednej instalacji lub obstugi, istnieje zagrozenie powstania ciezkich
obrazen oraz szkéd materialnych. Szczegotowe informacje przedstawione zostaty
w dokumentaciji.

Grupa docelowa

Wszystkie czynno$ci zwigzane z instalacjg, uruchomieniem, usuwaniem usterek oraz
z utrzymywaniem urzadzen w sprawnosci technicznej powinny by¢ przeprowadzane
przez wykwalifikowanych elektrykow (przestrzega¢ IEC 60364 lub CENELEC
HD 384 lub DIN VDE 0100 i IEC 60664 lub DIN VDE 0110 oraz krajowych przepisow
dotyczacych zapobiegania wypadkom).

Wykwalifikowani elektrycy, w odniesieniu do zasadniczych wskazéwek bezpieczen-
stwa, to osoby, ktére poznaty techniki instalacji, montazu, uruchomienia i eksploatacji
danego urzgdzenia i posiadajg odpowiednie kwalifikacje pozwalajgce na wykonywanie
tych czynnosci.

Wszelkie pozostate prace z zakresu transportu, magazynowania, eksploatacji i
ztomowania muszg by¢ przeprowadzane przez odpowiednio przeszkolone osoby.

Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Rozdzielacze polowe i ztgcza fieldbus przeznaczone sg do instalacji przemystowych. i
spetniajg wymogi wszystkich obowigzujacych norm i przepiséw, wraz z dyrektywg
niskonapieciowg 2006/95/WE.

Nalezy koniecznie przestrzega¢ danych technicznych oraz danych odnoszacych sie
do warunkéw zastosowania umieszczonych na tabliczce znamionowej oraz
w dokumentaciji.

Uruchomienie (podjecie pracy zgodnej z przeznaczeniem) jest tak dtugo niedozwolone,
dopdki nie zostanie stwierdzone, ze maszyna spetnia wytyczne EMC 2004/108/WE i
zachodzi zgodnos¢ wyrobu koncowego z wytycznymi dot. maszyn 2006/42/WE
(przestrzegac¢ EN 60204).

Falowniki MOVIMOT® spetniaja wymagania dyrektywy niskonapigciowej 2006/95/WE.
Normy zawarte w deklaracji zgodnosci zastosowane zostaty dla falownika MOVIMOT®.
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Wskazéwki bezpieczenstwa
Transport, magazynowanie

Funkcje bezpieczenstwa

Rozdzielacze polowe, zlgcza fieldbus oraz falowniki MOVIMOT® nie mogaq realizowac
zadnych funkgji bezpieczenstwa, chyba ze taka mozliwo$¢ zostata wyraznie opisana i
dopuszczona.

W przypadku zastosowania falownikow MOVIMOT® w bezpiecznym zakresie pracy,
nalezy przestrzegac informacji zawartych w instrukcji uzupetniajacej "MOVIMOT® .. -
Funkcje bezpieczehstwa". Dla bezpiecznej eksploatacji moga byé uzywane wylgcznie
te komponenty, ktére SEW-EURODRIVE przeznaczyt w dostawie dla danej wersji!

2.3.2 Zastosowania dzwignicowe

2.4

2.5

2.6

Ustawienie

W przypadku wykorzystania falownikow MOVIMOT® do aplikacji dzwignicowych, nalezy
stosowaé sie do informacji o specjalnych konfiguracjach i ustawieniach dla tych
aplikacji, zawartych w instrukcji obstugi urzadzenia MOVIMOT®.

Falowniki MOVIMOT® nie mogq byé wykorzystywane do funkcji dzwignicowych jako
urzadzenie bezpieczenstwa.

Transport, magazynowanie

Nalezy przestrzega¢ wskazéwki dotyczgce transportu, magazynowania i prawidtowego
uzytkowania, a takze norm dla warunkéw klimatycznych zgodnie z rozdziatem "Dane
techniczne" w instrukcji obstugi. Wkrecane uchwyty transportowe nalezy mocno
dociagna¢. Przeznaczone sa one wytacznie do udzwigu masy napedu MOVIMOT®. Nie
wolno montowa¢ zadnego dodatkowego obcigzenia. W razie potrzeby, stosowaé
dodatkowe srodki transportowe (np. prowadnice lin) o odpowiednich wymiarach.

Ustawienie i chtodzenie urzadzenia powinno odbywac sie zgodnie z przepisami dla
poszczegolnej dokumentac;i.

Falowniki MOVIMOT® nalezy chronié¢ przed niedozwolonym obcigzeniem.

Jedli urzadzenie nie zostato wyraznie przewidziane do tego celu, zabronione sg
nastepujace zastosowania:

+ Zastosowanie w obszarach zagrozonych wybuchem.

+ Zastosowanie w otoczeniu ze szkodliwymi olejami, kwasami, gazami, oparami,
pytami, promieniowaniem, itd.

+ Stosowanie w obiektach niestacjonarnych, przy ktérych wystepujg silne drgania i
udary, zgodnie z dokumentacja.

Podfaczenie elektryczne

Podczas wykonywania prac przy falownikach MOVIMOT® pod napieciem nalezy
przestrzegaé obowigzujgcych krajowych przepiséw dotyczacych zapobiegania
wypadkom (np. BGV A3).

Instalacja elektryczna musi zostaé przeprowadzona zgodnie z obowigzujacymi przepi-
sami (np. w odniesieniu do przekroju przewodoéw, zabezpieczen, potaczeh przewodow
ochronnych). Pozostate wskazowki zawarte sa w odpowiednich dokumentacjach.

Wskazdéwki dotyczace instalacji zgodnej z wytycznymi EMC dla ekranowania, uzie-
mienia, przyporzadkowania filtrow i uktadania przewoddéw umieszczone zostaty
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Wskazoéwki bezpieczenstwa
Bezpieczne odtaczenie

w dokumentaciji. Odpowiedzialnos¢ za przestrzeganie wartosci granicznych ustanowio-
nych przez przepisy EMC spoczywa na producencie instalacji lub maszyny.

Srodki i urzadzenia ochronne musza odpowiadaé¢ obowigzujacym przepisom (np. EN
60204 lub EN 61800-5-1).

W celu zapewnienia prawidtowej izolacji przy napedach MOVIMOT®, przed
uruchomieniem nalezy przeprowadzi¢ kontrole napiecia zgodnie z EN 61800-5-1:2007,
rozdziat 5.2.3.2.

2.7 Bezpieczne odfgczenie

Falowniki MOVIMOT® spetniajg wymogi bezpiecznego rozdzielenia przytaczy mocy i
elektroniki zgodnie z normg EN 61800-5-1. Aby zagwarantowaé bezpieczne
rozdzielenie, wszystkie podtaczone obwody pragdowe powinny rowniez spetnia¢ wymogi
bezpiecznego rozdzielenia .

2.8 Eksploatacja

Instalacje, w ktérych zamontowane zostaty falownik MOVIMOT® powinny by¢, w razie
koniecznosci, wyposazone w dodatkowe urzadzenia nadzorujgce i zabezpieczajgce
zgodnie z obowigzujacymi przepisami bezpieczenstwa, np. ustawg o technicznych
srodkach roboczych, przepisami dot. zapobiegania wypadkom, itp. W przypadku
zastosowanh o podwyzszonym stopniu ryzyka moze by¢ konieczne uzycie dodatkowych
Srodkéw ochronnych.

Bezposrednio po odigczeniu falownika MOVIMOT®, rozdzielacza polowego (o ile
obecny) lub modutu magistrali (o ile obecny) od napiecia zasilajgcego nalezy, ze
wzgledu na ewentualnie natadowane kondensatory unikaé kontaktu z elementami
urzadzenia przewodzacymi napiecie oraz przytgczami przewoddéw. Po odigczeniu
napiecia zasilajacego nalezy odczekac przynajmniej 1 minute.

W momencie przytozenia napiecia zasilajagcego do falownika MOVIMOT®, skrzynka
zaciskowa musi by¢ zamknieta, tzn.:

« falownik MOVIMOT® musi by¢ przykrecony.

» pokrywa skrzynki przytaczeniowej rozdzielacza polowego (o ile podtgczony) oraz
modut magistrali (o ile obecny) musza by¢ przykrecone.

» wtyczka kabla hybrydowego (o ile obecny) musi by¢ podigczona i dokrecona.

Uwaga: Wylacznik serwisowy rozdzielacza polowego (o ile obecny) roztacza od sieci
tylko podtaczony naped MOVIMOT® lub silnik. Po wigczeniu wytacznika serwisowego,
zaciski rozdzielacza polowego sa w dalszym ciggu podtaczone do napiecia sieciowego.

Zgasniecie diody LED i innych elementéw sygnalizujgcych nie jest Zzadnym
potwierdzeniem tego, Zze urzadzenie jest odtaczone od sieci i nie znajduje sie pod
napieciem.

Blokada mechaniczna lub funkcje bezpieczenstwa wtasciwe dla urzadzenia moga
spowodowac zatrzymanie silnika. Usuniecie przyczyny zakiécenia lub reset mogg
prowadzi¢ do samoczynnego uruchomienia sie napedu. Jesli w przypadku podtaczonej
do napedu maszyny, jest to niedopuszczalne z przyczyn bezpieczenstwa, to przed
usunieciem zaktdcenia nalezy najpierw odtgczy¢ urzgdzenie od sieci.

Uwaga, niebezpieczehstwo poparzenia: Temperatura powierzchni napedu MOVIMOT®
oraz powierzchni zewnetrznych opcji, np. radiatora rezystora hamujacego, moze prze-
kroczy¢ w trakcie eksploatacji 60 °C!
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Oznaczenie typu ztgcza INTERBUS

3 Oznaczenia typu

3.1 Oznaczenie typu ziagcza INTERBUS
MFI21 A/Z11 A

I— Wariant

Modut przytaczeniowy:

Z11 =dla INTERBUS

Z21 = dla PROFIBUS

Z31 = dla DeviceNet i CANopen
Z61 = dla AS-Interface

Wariant

21=4x1/2x0 (podtaczenie poprzez zaciski)
22=4x1/2x0 (poditaczenie poprzez ztgcze wtykowe +

zaciski)
32=6xl (podtaczenie poprzez ztacze wtykowe +
zaciski)
23=4x1/2x0 (LWL-Rugged-Line, tylko dla INTERBUS)
33=6xI (LWL-Rugged-Line, tylko dla INTERBUS)
MFIL.. = INTERBUS
MQIl.. =INTERBUS z wbudowanym mikrosterowaniem

MFP.. =PROFIBUS

MQP.. =PROFIBUS z wbudowanym mikrosterowaniem
MFD.. = DeviceNet

MQD.. = DeviceNet z wbudowanym mikrosterowaniem
MFO.. = CANopen

MFK.. = AS-Interface

3.2 Oznaczenie typu rozdzielacza polowego INTERBUS

3.21 Przykiad MF../Z.3., MQ../Z.3.

MFI21A/Z13A
| Modut przytaczeniowy
Z13 =dla INTERBUS
723 = dla PROFIBUS
Z33 = dla DeviceNet i CANopen
763 = dla AS-Interface
Ztacze fieldbus

(patrz "Oznaczenie typu ztgcza INTERBUS")

3.2.2 Przykiad MF../MM../2.7., MQ../MM../Z.7.
MFI22A/MM15C-503-00/Z17F 0

| Rodzaj zasilania
0=L/1=A
Modut przytaczeniowy
Z17 = dla INTERBUS
Z27 = dla PROFIBUS

Z37 = dla DeviceNet i CANopen
267 = dla AS-Interface

Falownik MOVIMOT®

Ztacze fieldbus
(patrz "Oznaczenie typu ztacza INTERBUS")
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Oznaczenia typu

Oznaczenie typu rozdzielacza polowego INTERBUS

3.2.3 Przykiad MF../Z.6., MQ../Z.6.

MFI21A/Z16F/AF0

3.24 Przykiad MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8.

MFI22A/MM22C-503-00/Z18F 0/AF0
| Technika przytagczeniowa

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza InterBus, rozdzielacze polowe

Technika przytaczeniowa

AFO0 = Metryczne wprowadzenie przewodu

AF1 =z Micro-Style-Connector/wtyczka M12 dla
DeviceNet i CANopen

AF2 = Ztacze wtykowe M12 do PROFIBUS

AF3 = Zitacze wtykowe M12 do PROFIBUS +
Ztacze wtykowe M12 do zasilania 24 V DC

AF6 = Ztacze wtykowe M12 do przytacza AS-
Interface

Modut przytaczeniowy

Z16 = dla INTERBUS

Z26 = dla PROFIBUS

Z36 = dla DeviceNet i CANopen
266 = dla AS-Interface

Ztacze fieldbus
(patrz "Oznaczenie typu ztgcza INTERBUS")

AFO0 = Metryczne wprowadzenie przewodu

AF1 = z Micro-Style-Connector/wtyczka M12 dla
DeviceNet i CANopen

AF2 = Zitgcze wtykowe M12 do PROFIBUS

AF3 = Ztacze wtykowe M12 do PROFIBUS +
Ztacze wtykowe M12 do zasilania 24 V DC

AF6 = Ztgcze wtykowe M12 do przytacza
AS-Interface

Rodzaj zasilania
0=L/1=A

Modut przytaczeniowy

Z18 = dla INTERBUS

Z28 = dla PROFIBUS

Z38 = dla DeviceNet i CANopen
Z68 = dla AS-Interface

Falownik MOVIMOT®

Ztacze fieldbus
(patrz "Oznaczenie typu ztacza INTERBUS")
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Instalacja mechaniczna
Przepisy instalacyjne

4 Instalacja mechaniczna
4.1  Przepisy instalacyjne

WSKAZOWKA
° Przy dostawie rozdzielaczy polowych zlacze wtykowe wyjscia silnika (przewdd
1 hybrydowy) zaopatrzone jest w zabezpieczenie transportowe.
Gwarantuje ono tylko klase ochronng IP40. W celu uzyskania wyspecyfikowanej klasy
ochronnej nalezy zdja¢ zabezpieczenie transportowe natozy¢ odpowiednig dodatkowg
czes¢ wtyczki i przykrecic ja.
411 Montaz

Rozdzielacze polowe mogg byé montowane wytacznie na réwnej, pozbawionej
wstrzgséw i odpornej na skrecania konstrukcji spodniej.

Do zamocowania rozdzielacza polowego MFZ.3 nalezy uzy¢ Srub o srednicy M5
z odpowiednimi podktadkami. Dokreci¢ sruby odpowiednim kluczem dynamome-
trycznym (dopuszczalny moment dociggajacy 2,8 — 3,1 Nm (25 — 27 Ib.in)).

Do zamocowania rozdzielacza polowego MFZ.6, MFZ.7 lub MFZ.8 nalezy uzy¢ Srub
o wielko$ci M6 z odpowiednimi podktadkami. Dokreci¢ sruby odpowiednim kluczem
dynamometrycznym (dopuszczalny moment dociagajacy 3,1 — 3,5 Nm (27 -
31 Ib.in)).

4.1.2 Ustawienie silnika w pomieszczeniach wilgotnych lub na zewnatrz

Zastosowac pasujgce dtawiki kablowe (w razie potrzeby uzy¢ ksztattki redukcyjne).

Nieuzywane wloty przewodow i gniazda przytgczeniowe M12 zamkna¢ szczelnie za
pomoca zaslepek gwintowanych.

W razie wlotu przewodu z boku nalezy utozy¢ przewdd z petlg odciekowa.

Przed ponownym montazem zitacza fieldbus / pokrywy skrzynki przytaczeniowej
nalezy sprawdzi¢ powierzchnie uszczelniajace i w razie potrzeby oczyscié.
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Instalacja mechaniczna 4
Ztgcza fieldbus MF.. / MQ..

4.2 Ziacza fieldbus MF.. / MQ..
Zigcza fieldbus MF.. / MQ.. moga by¢ montowane w nastepujacy sposob:
* Montaz na skrzynce przytaczeniowej MOVIMOT®
* Montaz polowy

4.21 Montaz na skrzynce przytaczeniowej MOVIMOT®

1. Wylamac punkty do wybicia na dolnej czesci MFZ od srodka, jak przedstawiono na
ponizszej ilustraciji:

1138656139

WSKAZOWKA

Ostre krawedzi powstate w wyniku przebicia [1] nalezy spitowac¢ i wygtadzié¢!
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4 Instalacja mechaniczna
Zigcza fieldbus MF.. / MQ..

2. Zamontowac ztgcze fieldbus zgodnie z ponizszg ilustracjg na skrzynce przytgczenio-
wej MOVIMOT®:

1138663947
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Instalacja mechaniczna
Ztgcza fieldbus MF.. / MQ..

4.2.2 Montaz polowy

Ponizsza ilustracja przedstawia montaz MF.. / MQ..:

1138749323

[1] Dtugos¢ $rub min. 40 mm

13
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Instalacja mechaniczna
Rozdzielacz polowy

4.3 Rozdzielacz polowy

4.3.1 Montaz rozdzielacza polowego MF../Z.3., MQ../Z.3.
Ponizsza ilustracja przedstawia wymiary montazowe rozdzielacza polowego ..Z.3.:

1138759307

4.3.2 Montaz rozdzielacza polowego MF../Z.6., MQ../Z.6.
Ponizsza ilustracja przedstawia wymiary montazowe rozdzielacza polowego ..Z.6.:

1138795019

Podrecznik kompaktowy — Ztqcza InterBus, rozdzielacze polowe




Instalacja mechaniczna
Rozdzielacz polowy

4.3.3 Montaz rozdzielaczy polowych MF.../MM../Z.7., MQ.../MM../Z.7.
Ponizsza ilustracja przedstawia wymiary montazowe rozdzielacza polowego ..Z.7.:

1138831499

4.3.4 Montaz rozdzielaczy polowych MF.../MM../Z.8., MQ.../MM../Z.8. (wielko$¢ 1)

Ponizsza ilustracja przedstawia wymiary montazowe rozdzielacza polowego ..Z.8.
(wielkos¢ 1):

1138843147

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza InterBus, rozdzielacze polowe
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Instalacja mechaniczna
Rozdzielacz polowy

4.3.5 Montaz rozdzielaczy polowych MF.../MM../Z.8., MQ.../MM../Z.8. (wielkos$¢ 2)

Ponizsza ilustracja przedstawia wymiary montazowe rozdzielacza polowego ..Z.8.
(wielkos$¢ 2):

1138856203
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Instalacja elektryczna
Planowanie instalacji zgodnej z wymogami EMC

5 Instalacja elektryczna
5.1 Planowanie instalacji zgodnej z wymogami EMC

5.1.1 Wskazoéwki dotyczace rozmieszczenia i utozenia podzespotéw instalacyjnych

Wiasciwy dobér przewoddw, odpowiednie uziemienie oraz dziatanie wyréwnania
potencjalu sg decydujacymi czynnikami, umozliwiajacymi skuteczng instalacje
napedoéw decentralnych.

Nalezy zasadniczo przestrzegaé stosownych norm. Dodatkowo nalezy zwrdcié¢
szczegdblng uwage na ponizsze punkty:

+  Wyréwnanie potencjatu

— Niezaleznie od uziemienia gtéwnego (przytacze przewodu ochronnego) nalezy
zadba¢ o niskoomowe wyréwnanie potencjatu, odpowiednie dla wysokich
czestotliwosci (patrz rowniez VDE 0113 lub VDE 0100 czes¢ 540), np. poprzez

— ptaski styk metalowych czesci instalaciji
— zastosowanie ptaskich tasm (przewody do wysokich czestotliwosci)

AR

NN,

A
N
AR

R

R
R
3

R

NN

A
A
A
A
A
N
X

1138895627
— Ekran przewoddéw do przesylu danych nie moze byé wykorzystywany do
wyréwnania potencjatu.
* Przewody do przesylu danych i zasilanie 24 V

— Nalezy je uktadaé oddzielnie od przewoddéw powodujgcych zaktdcenia (np.
przewodow sterujgcych zawory magnetyczne, przewoddw silnikowych).

* Rozdzielacz polowy

— W celu wykonania potaczenia pomiedzy rozdzielaczem polowym a silnikiem,
SEW-EURODRIVE zaleca uzy¢ przeznaczonego specjalne do tego celu,
prefabrykowanego przewodu hybrydowego SEW.

S R R e e
LR R RIRIRRIZ
g selelel

1138899339

« Diawiki kablowe

— Nalezy dobra¢ diawik ze stykiem ekranu o duzej powierzchni (przestrzegac
wskazowek dotyczacych doboru i wtasciwego montazu diawikéw kablowych)

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza InterBus, rozdzielacze polowe
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Instalacja elektryczna
Planowanie instalacji zgodnej z wymogami EMC

Ekran przewodu

Ekran przewodu powinien posiada¢ dobre wtasciwosci EMC (wysokie ttumienie
ekranujace),

powinien on petni¢ funkcje zabezpieczenia mechanicznego kabla oraz jego
ekranowania,

powinien by¢ podtgczony na koncach przewodu ptaskimi stykiem z metalowg
obudowg urzadzenia (poprzez metalowe dtawiki kablowe w wersji EMC)
(przestrzegac wskazéwek dotyczacych doboru i wtasciwego montazu dtawikow
kablowych).

Dalsze informacje znajduja sie w publikacji SEW "Praktyka w technice
napedowej — EMC w technice napedowej".

5.1.2 Przyktad podtaczenia ztacza fieldbus MF.. / MQ.. i MOVIMOT®

W przypadku oddzielnego montazu ztacza fieldbus MF.. / MQ.. i MOVIMOT ®
potaczenie RS-485 nalezy wykona¢ w nastepujacy sposob:

w przypadku wspolnego prowadzenia z zasilaniem 24 V DC

zastosowac ekranowane przewody

Ekran przytozy¢ w obu urzadzeniach poprzez metalowe dtawiki kablowe w wersiji
EMC do obudowy (przestrzegaé wskazéwek dotyczgcych wtasciwego montazu
dtawikéw kablowych w wersji EMC, zawartych w niniejszym rozdziale)

Zyty skreci¢ parami (patrz ponizsza ilustracja)

RS+ / ! / ! RS+

—— RS B ———GND
Y - A —TY
T GND L7 T RS-

1138904075

bez wspoélnego prowadzenia z zasilaniem 24 V DC

Jesli urzagdzenie MOVIMOT® zasilane jest z oddzielnego zrédta 24 V DC, wowczas
nalezy wykonaé potaczenie RS485 w nastepujacy sposob:

zastosowac ekranowane przewody

Ekran przytozy¢ w obu urzgdzeniach poprzez metalowe dtawiki kablowe w wers;ji
EMC do obudowy (przestrzega¢ wskazoéwek dotyczacych wiasciwego doboru i
montazu dtawikéw kablowych w wersji EMC, zawartych w niniejszym rozdziale)

zasadniczo nalezy poprowadzi¢ potencjat odniesienia GND ze ztgczem RS-485
Zyty skrecane (patrz ponizsza ilustracja)

RS+
RS-
GND

1138973579
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Instalacja elektryczna

Przepisy dotyczace instalacji ztacz fieldbus, rozdzielaczy polowych

5.2
5.21

Przepisy dotyczace instalacji zfacz fieldbus, rozdzielaczy polowych

Podlaczenie przewodéw sieciowych

Napiecie i czestotliwo$s¢ znamionowa falownika MOVIMOT® muszg by¢ zgodne
z danymi dla sieci zasilania.

Przekrdj kabla powinien by¢ odpowiedni dla pradu wejsciowego lges i mocy
znamionowej (patrz rozdziat Dane techniczne w instrukcji obstugi).

Zabezpieczenie przewodéw zainstalowaé na poczatku przewodu sieciowego za
odgatezieniem szyny zbiorczej. Stosowaé bezpieczniki typu D, DO, NH lub wytgcznik
zabezpieczenia przewodéw. Wielkos¢ zabezpieczenia powinna by¢ odpowiednia do
przekroju kabla.

Niedopuszczalne jest zastosowanie konwencjonalnego wytgcznika réznicowo-
pradowego jako zabezpieczenia. Uniwersalne wytaczniki roznicowo-pradowe ("typ
B") sa dozwolone jako urzadzenie zabezpieczajgce. Podczas normalnej pracy
napedow MOVIMOT® moga wystepowac prady uptywowe do > 3,5 mA.

Zgodnie z EN 50178 konieczne jest drugie potaczenie PE (min. o przekroju
przewodu sieciowego) réwnolegte do przewodu ochronnego, realizowane poprzez
oddzielnie punkty przytaczeniowe. Moga wystepowac robocze prady uptywowe
> 3,5 mA.

Do przetagczania napedow MOVIMOT® nalezy zastosowaé ochronne styki
przetgczajace kategorii uzytkowej AC-3 wedtug IEC 158.

SEW-EURODRIVE zaleca, aby w sieciach napieciowych o nieuziemionym punkcie
zerowym (sieci IT) stosowac¢ czujnik izolacji z pomiarem kodu impulsowego. W ten
sposob unika sie blednego zatgczania sie czujnika izolacyjnego wskutek
wystepowania pojemnosci doziemnych falownika.

5.2.2 Wskazowki do przylaczenia PE i/lub wyréwnania potencjatéw

J) 3

Montaz niedopuszczalny

Nieprawidtowe podtaczenie PE.
Smieré, ciezkie uszkodzenie ciata lub straty rzeczowe na skutek porazenia pradem.

A ZAGROZENIE!

Dopuszczalny moment dociggajacy dla ditawikéw kablowych wynosi od 2,0 — 2,4 Nm.
Podczas wykonywania przytacza PE nalezy przestrzega¢ nastepujacych
wskazéwek:

Montaz z petnym kablem przytaczeniowym,
dopuszczalny dla przekrojow do
maksymalnie 2,5 mm?

Zalecenie: Montaz z rozwidlong
koncowka kablowa, dopuszczalny dla
wszystkich przekrojow

I

323042443

G-
S

<>

Pt

.’4’

323034251

323038347
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Instalacja elektryczna
Przepisy dotyczace instalacji ztacz fieldbus, rozdzielaczy polowych

5.2.3 Dopuszczalny przekroj przytacza i obcigzalnos¢ pradowa zaciskéw

Zaciski silnopradowe X1, Zaciski sterujace X20

X21 (zaciski Srubowe) (zaciski sprezynowe)
Przekroéj przytacza (mm?) 0,2 mm? — 4 mm? 0,08 mm? — 2,5 mm?
Przekréj przytacza (AWG) AWG 24 — AWG 10 AWG 28 - AWG 12
Obciazalnos¢ pradowa 32 A maksymalny prad ciagty = 12 A maksymalny prad ciggly

Dopuszczalny moment dociggajacy dla zaciskéw mocy wynosi 0,6 Nm (5 Ib.in).
5.2.4 Wykonanie dalszego obwodu napigcia zasilajagcego 24 V DC w przypadku nos$nika
modutu MFZ.1

+ W strefie przytaczy zasilania 24 V DC znajdujg sie 2 sruby M4 x 12. Te Sruby mogq
by¢ wykorzystane do wykonania dalszego obwodu napiecia zasilajgcego 24 V DC.

1140831499
* Obcigzalnos¢ prgdowa $rub przytaczeniowych wynosi 16 A.

+ Dopuszczalny moment dociggajacy nakretek szesciokatnych srub przytgczeniowych
wynosi 1,2 Nm (11 Ib.in) £ 20 %.

5.2.5 Dodatkowe mozliwosci podiaczenia w przypadku rozdzielaczy polowych MFZ.6, MFZ.7 i MFZ.8

» W strefie przytaczy zasilania 24 V DC znajduje sie blok zaciskowy X29 z 2 srubami
M4 x 12 oraz zaciskiem wtykowym X40.

(&
(=)
] X460 24V GND X29 S
Safety Power PE 1 2

1141387787

+ Blok zaciskowy X29 moze by¢ wykorzystany zamiast zacisku X20 (patrz rozdziat
"Budowa urzadzenia" w instrukcji obstugi) do wykonania dalszego obwodu napiecia
zasilajgcego 24 V DC. Obie sruby potgczone sg wewnetrznie z przytgczem 24 V na
zacisku X20.

Funkcje zaciskow

Nr Nazwa @ Funkcja

X29 1 24V Napiecie zasilajgce 24 V dla elektroniki modutu i czujnikéw
(Sruby, zmostkowane z zaciskiem X20/11)

2 GND Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikow
(Sruby, zmostkowane z zaciskiem X20/13)

+  Wtykowy zacisk X40 (Safety Power) przeznaczony jest do zewnetrznego zasilania
24 V DC falownika MOVIMOT® poprzez urzadzenie do wytgczania bezpieczenstwa.
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Przepisy dotyczace instalacji ztacz fieldbus, rozdzielaczy polowych

Dzieki temu naped MOVIMOT®  moze by¢ uzytkowany jako urzadzenie
bezpieczenstwa. Informacje na ten temat zawarte sa w podreczniku "MOVIMOT®
MM..D Funkcje bezpieczenstwa".

Funkcje zaciskow
Nr Nazwa  Funkcja

X40 1 24V Napiecie zasilajace 24 V dla MOVIMOT ®do wytgczania za pomocg,
urzgdzenia bezpieczenstwa

2  GND Potencjat odniesienia 0V24 dla MOVIMOT ®do wytgczania za pomocg,

urzadzenia bezpieczenstwa

X29/1 zmostkowany jest fabrycznie z X40/1 a X29/2 z X40/2, tak, aby falownik
MOVIMOT® zasilany byt tym samym napieciem 24 V DC co zlacze fieldbus.

Wartosci wytyczne dla $rub wynosza:

— Obcigzalnos¢ pradowa: 16 A

— dopuszczalny moment dociggajacy dla nakretek szesciokatnych: 1,2 Nm
(11 Ib.in) £ 20 %.

Wartosci wytyczne dla zaciskow gwintowanych X40:

— Obcigzalnos¢ pradowa: 10 A

— Przekrdj przytacza: 0,25 mm? — 2,5 mm?2 (AWG24 — AWG12)

— Dopuszczalny moment dociggajacy: 0,6 Nm (5 Ib.in)

5.2.6 Sprawdzenie okablowania

Przed pierwszym przytaczeniem napiecia zasilajacego nalezy przeprowadzi¢ kontrole
stanu okablowania, aby unikngé obrazen oséb i uszkodzenia instalacji i urzadzenh
w wyniku nieprawidtowego okablowania.

Po sprawdzeniu .
okablowania .

Odtaczy¢ wszystkie ztacza fieldbus od modutu przytagczeniowego

Odftaczy¢é wszystkie falownik MOVIMOT® od modutu przytaczeniowego (tylko
w przypadku MFZ.7, MFZ.8)

Odiaczy¢ wszystkie ztacza wtykowe odgatezien silnika (przewdd hybrydowy) od
rozdzielacza polowego

Przeprowadzi¢ kontrole izolacji okablowania zgodnie z obowigzujgcymi normami
krajowymi.

Sprawdzi¢ uziemienie

Sprawdzic¢ izolacje pomiedzy przewodem sieciowym a przewodem 24 V DC
Sprawdzi¢ izolacje pomiedzy przewodem sieciowym a przewodem komunikacyjnym
Sprawdzi¢ bieguny przewodu 24 V DC

Sprawdzi¢ bieguny przewodu komunikacyjnego

Sprawdzi¢ kolejnos¢ faz

Zadbac¢ o wyréwnanie potencjatu pomiedzy ztgczami fieldbus

Natozy¢ i przykreci¢ odgatezienia silnika (przewdd hybrydowy)
Natozy¢ i przykreci¢ wszystkie ztacza fieldbus

Natozy¢ i przykreci¢ wszystkie falowniki MOVIMOT® do modutu przytaczeniowego
(tylko w przypadku MFZ.7, MFZ.8)

Zamontowac wszystkie pokrywy skrzynek przytgczeniowych
Uszczelni¢ nieuzywane potagczenia wtykowe

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza InterBus, rozdzielacze polowe
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Instalacja elektryczna
Przepisy dotyczace instalacji ztacz fieldbus, rozdzielaczy polowych

5.2.7 Metalowe dtawiki kablowe w wersji EMC

Dostarczane przez firme SEW metalowe dtawiki kablowe w wersji EMC powinny zosta¢
zamontowane w nastepujacy sposob:

1141408395

Uwaga: Nalezy obciaé¢, a nie zawijac folie izolacyjna [1]!
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Podtaczenie INTERBUS z przewodem miedzianym

5.3 Podfaczenie INTERBUS z przewodem miedzianym

5.3.1 Warianty pofaczenia INTERBUS

Ztacza fieldbus MFI.. / MQI.. moga by¢ eksploatowane zaréwno z magistralg zdalna, jak
i z instalacyjng magistralg zdalng. Znaczaca roznica tego wariantu widoczna jest
w strukturze kabla magistrali. Standardowe kable magistrali zdalnej sktadaja sie z 3 par,
dwuzytowych skreconych przewoddw przeznaczonych do przesytu danych. W instala-
cyjnej magistrali zdalnej mozna obok zyt przewodu do przesylu danych wyprowadzic¢
dodatkowo zasilanie dla MFI.. / MQIL.. i aktywnych czujnikéw.

Potgczenie Typowe potaczenie magistrali zdalnej dla urzadzen IP20 odbywa sie za pomocag
magistrali zdalnej 9-pinowego wtyku Sub-D. Ponizsze schematy okablowania pokazujg, jak MFI.. / MQI..
podigczane sg za pomoca 9-pinowego wtyku Sub-D do urzadzen wychodzacych i
wchodzacych.
INTERBUS
Master

MFI/MQl

Ez..e-gaw. ®

(@ mm—

@~ W (&

I
'r@_

" &W &

o
® sis

1360658059

[11 maks. 400 m (maks. 1.200 ft.)
[2] maks. 12,8 km (maks. 8 mil)
[3] Naped
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Podtaczenie INTERBUS z przewodem miedzianym

Typ przewodu

D9-MFI (9-pinowy

Sub-D na MFI)

Typ przewodu
D9-MFI (MFI na
9-pinowy Sub-D)

Potgczenie
instalacyjnej
magistrali zdalnej

Wchodzaca magistrala zdalna przejmowana jest z wczesniejszym modutem INTERBUS
za pomocg 9-pinowego wtyku Sub-D.

Modut INTERBUS podtaczany jest do 9-pinowego gniazda Sub-D.

MFZ11 (InterBus) 4] :|

x20 [ 19] 20] 21] 22] 23] 24] 25] 26[ 27] 28] 29[ 30] 31] 32] 33] 34] 35] 36

1]12]3]a]s5]6]7]8]9]10]11]12]13]14] 15] 16| 17] 18

R R R R R + 24Vpe
(1] 1 Z N et DT e .
DO[1}—=
DO 6 11 Do
DI 2 6] /DO
DI 7 , 2 ol
coMSIm=+ —=3]CoM
[5] 9:] i [ [7]
R

0 = ptaszczyzna potencjatu 0 |I| = ptaszczyzna potencjatu 1 1360755979

[11 Wchodzacy przewdd magistrali zdalnej

[2] Przytozy¢ ekran dla przychodzacego i wychodzacego przewodu magistrali zdalnej
z dtawikiem kablowym w wersji EMC do obudowy MFZ

[3] Wychodzacy przewdd magistrali zdalnej

[4] Obsadzenie zaciskéw 19 — 36, patrz rozdziat "Podtgczenie wejsé / wyjsé (1/0) dla ztacz
fieldbus MF../MQ.." (— str. 41)

[5] 9-pinowa wtyczka Sub-D

[6] 9-pinowe gniazdo Sub-D

[7]1 Napinacz

Dla instalacyjnej magistrali zdalnej stosowany jest 8-zytowy przewdd. Obok zyt
przewodu do przesytu danych, wyprowadzane jest dodatkowo zasilanie 24 V DC dla
elektroniki magistrali MFI..- / MQI..oraz dla aktywnych czujnikow.

[5]

(1] <

\ &

IBS IP CBK

MFI/MQl MFI/MQl MFI/MQl

[2] [3]

1360870667
[11 Wchodzacy przewod magistrali zdalne;j
[2] Wychodzaca magistrala zdalna Maksymalna liczba modutéw podtaczanych
[3] Napiecie zasilajgce 24 V do zacisku instalacyjnej magistrali zdalnej
[4] Instalacyjny zacisk magistrali zdalne;j zalezy od poboru pradu poszczegodlnego
[5] Instalacyjna magistrala zdalna maks. 50 m  modutu.
[6] Naped
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Podtaczenie INTERBUS z przewodem miedzianym

Typ przewodu Aby otworzy¢ segment instalacyjnej magistrali zdalnej, konieczny jest specjalny zacisk
CCO-I — MFI instalacyjnej magistrali zdalnej INTERBUS. Do tego zacisku magistrali (np. typ IBS IP
(wtyk okragty IP-65  CBK 1/24F) mozna poprzez okragte zigcze wtykowe IP-65 (typ CCO-l) podtaczac
— zaciski MFI) instalacyjng magistrale zdalna.

X20 |19(20(21|22{23|24|25|26|27(28|29|30|31|32|33|34|35|36

MFZ11 (InterBus) (4] m :I

wl x> Z
> a0 o

GN

[1] 2] 3 @ L E————

-8 DO
0" /DO
+5 DI
/DI

COM

RBST
PE
+24V
oV

1 |2|3|4|5?6|7|8|9|10 11[12[13[14;15[16“7[18 %

©O|N[®|(©]| O [hfwN|—
T

0 = ptaszczyzna potencjatu 0 1 = ptaszczyzna potencjatu 1 1360899723

[11 Wityk okragty IP-65

[2] wchodzacy przewdd instalacyjnej magistrali zdalnej

[3] Podtaczy¢ ekran przewodu instalacyjnej magistrali zdalnej z dfawikiem kablowym w wersji
EMC do obudowy MFZ.

[4] [ Obsadzenie zaciskow 19 — 36, patrz rozdziat "Podtaczenie wejs¢ / wyjsé (I/0O) dla ztacz
fieldbus MF../MQ.." (— str. 41)
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Instalacja elektryczna
Podtaczenie INTERBUS z przewodem miedzianym

5.3.2 Podtaczenie modutu przylaczeniowego MFZ11 za pomoca zlacza INTERBUS MFI.. / MQl..
do MOVIMOT®
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0 = ptaszczyzna potencjatu 0 1 = ptaszczyzna potencjatu 1

[1] W przypadku oddzielnego montazu MFZ11 / MOVIMOT®:
Ekran przewodu RS-485 nalezy przytozy¢ za posrednictwem metalowych dtawikéw kablowych w wersji EMC do
MFZ i obudowy MOVIMOT®
[2] Zapewni¢ wyrdwnanie potencjatu pomiedzy urzadzeniami abonenckimi magistrali
[3] Obsadzenie zaciskow 19 — 36, patrz rozdziat "Podtaczenie wejsé/wyjs¢ (I/0) ztacz fieldbus" (— str. 41)
[4] Diawik kablowy EMC

Funkcje zaciskow
Nr Nazwa | Kierunek Funkcja
X20 1 /DO Wejscie Wchodzaca magistrala zdalna, negatywny kierunek przesytu danych (zielone)
2 DO Wejscie Wchodzaca magistrala zdalna, kierunek przesytu danych (zéite)
3 /DI Wejscie Wchodzaca magistrala zdalna, negatywny kierunek odbioru danych (rézowe)
4 DI Wejscie Wchodzaca magistrala zdalna, kierunek odbioru danych (szare)
5 COM - Potencjat odniesienia (brazowy)
6 /DO Wyjscie Wychodzgca magistrala zdalna, negatywny kierunek przesytu danych (zielone)
7 DO Wyijscie Wychodzgca magistrala zdalna, kierunek przesytu danych (zétte)
8 /DI Wyjscie Wychodzaca magistrala zdalna, negatywny kierunek odbioru danych (rézowe)
9 DI Wyijscie Wychodzgca magistrala zdalna, kierunek odbioru danych (szare)
10 COM - Potencjat odniesienia (brgzowy)
1M1 24V Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elektroniki modutu i czujnikow
12 24V Wyjscie Napiecie zasilajgce 24-V (zmostkowane za pomoca zacisku X20/11)
13 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikéw
14 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikéw
15 24V Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V dla MOVIMOT ® (zmostkowane z zaciskiem X20/11)
16 RS+ Wyjscie tacze komunikacyjne do zacisku MOVIMOT® RS +
17 RS- Wyijscie tacze komunikacyjne do zacisku MOVIMOT® RS-
18 GND - )Izgge/r;gj)al odniesienia 0V24 dla MOVIMOT® (zmostkowany za pomocg zacisku
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Podtaczenie INTERBUS z przewodem miedzianym

5.3.3 Podlaczenie rozdzielacza polowego MFZ13 z pomoca ztacza MFI.. / MQl..
(potaczenie instalacyjnej magistrali zdalnej)

Typ przewodu wtyk okragty IP-65 — zaciski MFI..- / MQlL..

CCO-I — MFI Aby otworzy¢ segment instalacyjnej magistrali zdalnej, konieczny jest specjalny zacisk

instalacyjnej magistrali zdalnej INTERBUS. Do tego zacisku magistrali (np. typ IBS IP
CBK 1/24F) mozna poprzez okragte ztacze wtykowe IP-65 (typ CCO-l) podtaczaé
instalacyjng magistrale zdalna.

Modut przytgczeniowy MFZ13 ze ztagczem INTERBUS MFI21/ MQI21, MFI22 / MQI22
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0 = ptaszczyzna potencjatu 0 E = ptaszczyzna potencjatu 1 n = ptaszczyzna potencjatu 2

[1] Metalowy diawik kablowy EMC
[2] Wchodzacy przewdd instalacyjnej magistrali zdalnej

[3] Wychodzacy przewdd instalacyjnej magistrali zdalnej
[4] Wityk okragty IP65
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Funkcje zaciskow

Nr Nazwa @ Kierunek Funkcja

X20 1 | /DO Wejscie Wchodzgca magistrala zdalna, negatywny kierunek przesytu danych (zielone)
2 DO Wejscie | Wchodzaca magistrala zdalna, kierunek przesytu danych (zétte)
3 /DI Wejscie Wchodzaca magistrala zdalna, negatywny kierunek odbioru danych (rézowe)
4 DI Wejscie Wchodzaca magistrala zdalna, kierunek odbioru danych (szare)
5 | COM - Potencjat odniesienia (brazowy)
6 /DO Wyjscie Wychodzgca magistrala zdalna, negatywny kierunek przesytu danych (zielone)
7 DO Wyjscie Wychodzaca magistrala zdalna, kierunek przesytu danych (zétte)
8 | /DI Wyjscie Wychodzgca magistrala zdalna, negatywny kierunek odbioru danych (rézowe)
9 DI Wyjscie Wychodzgaca magistrala zdalna, kierunek odbioru danych (szare)
10 COM - Potencjat odniesienia (brazowy)

X21 1 24V Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elektroniki modutu, czujnikéw i MOVIMOTé
2 24V Wyijscie Napiecie zasilajace 24-V (zmostkowane z zaciskiem X21/1)
3 | GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu, czujnikéw i MOVIMOT®
4 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu, czujnikéw i MOVIMOT®
5 V2124 | Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementdéw czynnych (wyjscia cyfrowe)
6 V2124 Wyjscie Napiecie zasilajace 24 V dla elementéw czynnych zmostkowane z zaciskiem X21/5
7 GND2 - Potencjat odniesienia 0V24V dla elementéw czynnych
8 | GND2 |- Potencjat odniesienia 0V24V dla elementéw czynnych

Podrecznik kompaktowy — Ztqcza InterBus, rozdzielacze polowe
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Modut przytgczeniowy MFZ13 ze ztgczem INTERBUS MFI32 / MQI32
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0 = ptaszczyzna potencjatu 0 |I’ = ptaszczyzna potencjatu 1

[1] Metalowy diawik kablowy EMC

[2] Wchodzacy przewdd instalacyjnej magistrali zdalnej
[3] Wychodzacy przewdd instalacyjnej magistrali zdalnej
[4] Wityk okragty IP65
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Podtaczenie INTERBUS z przewodem miedzianym

Funkcje zaciskow

Nr Nazwa Kierunek Funkcja
X20 1 | /DO Wejscie Wchodzaca magistrala zdalna, negatywny kierunek przesytu danych
(zielone)
DO Wejscie Wchodzgca magistrala zdalna, kierunek przesytu danych (zotte)
/DI Wejscie Wchodzaca magistrala zdalna, negatywny kierunek odbioru danych
(rozowe)
DI Wejscie Wchodzaca magistrala zdalna, kierunek odbioru danych (szare)
COM - Potencjat odniesienia (brgzowy)
/DO Wyjscie Wychodzgca magistrala zdalna, negatywny kierunek przesytu danych
(zielone)
DO Wyjscie Wychodzgca magistrala zdalna, kierunek przesytu danych (zétte)
/DI Wyjscie ' Wychodzgca magistrala zdalna, negatywny kierunek odbioru danych
(rozowe)
9 DI Wyijscie Wychodzgca magistrala zdalna, kierunek odbioru danych (szare)
10 COM - Potencjat odniesienia (brgzowy)
X21 1 24V Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elektroniki modutu, czujnikéw i MOVIMOT®_
24\ Wyjscie Napiecie zasilajace 24-V (zmostkowane z zaciskiem X21/1)
GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu, czujnikéw i
MOVIMOT®
4 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu, czujnikéw i
MOVIMOT®
5 - - zarezerwowane
6 - - ' zarezerwowane
7 - - zarezerwowane
8 - - ' zarezerwowane
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5.3.4 Podlaczenie rozdzielacza polowego MFZ16, MFZ17, MFZ18 ze ztaczami INTERBUS MFI.. / MQl..
(potaczenie instalacyjnej magistrali zdalnej)
Typ przewodu wtyk okragty IP-65 — zaciski MFI..- / MQl..

CCO-I — MFI Aby otworzy¢ segment instalacyjnej magistrali zdalnej, konieczny jest specjalny zacisk
instalacyjnej magistrali zdalnej INTERBUS. Do tego zacisku magistrali (np. typ IBS IP
CBK 1/24F) mozna poprzez okragte ztacze wiykowe IP-65 (typ CCO-Il) podtaczac
instalacyjng magistrale zdalna.

Modut przytgczeniowy MFZ16, MFZ17, MFZ18 ze ztaczem INTERBUS MFI21 / MQI21, MFI22 / MQI22
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0 = pfaszczyzna potencjatu 0 1 = ptaszczyzna potencjatu 1 n = pfaszczyzna potencjatu 2

[1] Metalowy dtawik kablowy EMC

[2] Wchodzacy przewdd instalacyjnej magistrali zdalnej

[3] Wychodzacy przewdd instalacyjnej magistrali zdalnej

[4] Wityk okragty IP65

[5]1 [ Obsadzenie zaciskéw 19 — 36, patrz rozdziat "Podiaczenie wejsé/wyjsc (I/0) ztacz fieldbus" (— str. 41)
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Podtaczenie INTERBUS z przewodem miedzianym

Funkcje zaciskow

Nr Nazwa @ Kierunek Funkcja
X20 1 /DO Wejscie Wchodzaca magistrala zdalna, negatywny kierunek przesytu danych (zielone)
2 DO Wejscie Wchodzaca magistrala zdalna, kierunek przesytu danych (zotte)
3 /DI Wejscie Wchodzaca magistrala zdalna, negatywny kierunek odbioru danych (rézowe)
4 | DI Wejscie Wchodzaca magistrala zdalna, kierunek odbioru danych (szare)
5 COM - Potencjat odniesienia (brazowy)
6 /DO Wyjscie Wychodzaca magistrala zdalna, negatywny kierunek przesytu danych (zielone)
7 DO Wyjscie Wychodzgca magistrala zdalna, kierunek przesytu danych (zétte)
8 | /DI Wyjscie Wychodzaca magistrala zdalna, negatywny kierunek odbioru danych (rézowe)
9 DI Wyjscie Wychodzgca magistrala zdalna, kierunek odbioru danych (szare)
10 COM - Potencjat odniesienia (brazowy)
1M1 24V Wejscie Napigcie zasilajace 24 V dla elektroniki modutu i czujnikow
12 | 24V Wyjscie Napiecie zasilajace 24-V (zmostkowane za pomocg zacisku X20/11)
13 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikow
14 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikéw
15 V2124 Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe)
16 V2124 Wyjscie Napiecie zasilajace 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe) zmostkowane
z zaciskiem X20/15
17 | GND2 - Potencjat odniesienia 0V24V dla elementéw czynnych
18  GND2 - Potencjat odniesienia 0V24V dla elementéw czynnych
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Modut przytgczeniowy MFZ16, MFZ17, MFZ18 ze ztaczem INTERBUS MFI32 / MQI32
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0 = pfaszczyzna potencjatu 0

1 = pfaszczyzna potencjatu 1
[1] Metalowy dtawik kablowy EMC

[2] Wchodzacy przewdd instalacyjnej magistrali zdalnej
[3] Wychodzacy przewdd instalacyjnej magistrali zdalnej
[4] Wityk okragty IP65

[5]1 [ Obsadzenie zaciskoéw 19 — 36, patrz rozdziat "Podiaczenie wejsé/wyjsc (1/0) ztacz fieldbus" (— str. 41)
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Instalacja elektryczna
Podtaczenie INTERBUS z przewodem miedzianym

Funkcje zaciskow

Nr Nazwa | Kierunek Funkcja
X20 1 /DO Wejscie Wchodzaca magistrala zdalna, negatywny kierunek przesytu danych (zielone)
2 DO Wejscie Wchodzaca magistrala zdalna, kierunek przesytu danych (zétte)
3 /DI Wejscie Wchodzaca magistrala zdalna, negatywny kierunek odbioru danych (rézowe)
4 DI Wejscie Wchodzaca magistrala zdalna, kierunek odbioru danych (szare)
5 COM - Potencjat odniesienia (brazowy)
6 /DO Wyijscie Wychodzaca magistrala zdalna, negatywny kierunek przesytu danych (zielone)
7 DO Wyjscie Wychodzaca magistrala zdalna, kierunek przesytu danych (zétte)
8 /DI Wyjscie Wychodzaca magistrala zdalna, negatywny kierunek odbioru danych (rézowe)
9 DI Wyjscie Wychodzgca magistrala zdalna, kierunek odbioru danych (szare)
10 COM - Potencjat odniesienia (brazowy)
1M1 24V Wejscie Napigcie zasilajace 24 V dla elektroniki modutu i czujnikow
12 24V Wyijscie Napiecie zasilajace 24-V (zmostkowane za pomocg zacisku X20/11)
13 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikow
14 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikéw
15 - - zarezerwowane
16 - - zarezerwowane
17 | - - zarezerwowane
18 | - - zarezerwowane
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Podtgczenie INTERBUS ze swiattowodem

5.4 Podfaczenie INTERBUS ze swiatltowodem
5.4.1 Podlaczenie dla komunikacji i zasilania 24 V DC

Instalacja INTERBUS oraz zasilania 24 V DC odbywa sie poprzez zigcze wtykowe
Rugged-Line.

1361730571
[1] Swiattowodem (magistrala zdalna INTERBUS)
[2] Napiecie zasilajace US1/ US2
WSKAZOWKI
° »  Wityczki przytaczeniowe nie wchodzg w zakres dostawy SEW. Producentem tych
akcesoriow jest firma Phoenix-Contact.
1 » Koniecznie przestrzegaj wytycznych dot. projektowania i instalacji dla techniki
przytaczeniowej Rugged-Line firmy Phoenix-Contact.

5.4.2 Montaz wtyczki przytaczeniowej magistrali

Wityczki przytaczeniowe moga by¢ w zaleznosci od potrzeby podtaczane do modutu
magistrali na cztery rézne sposoby (patrz ponizsza ilustracja).

Remote OUT
(X12)

'8
W
L
Remote IN
(X11)

Remote IN
(X11)

Remote OUT

Remote OUT
(X12)

(X11) ” Remote IN
(X11)
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Instalacja elektryczna
Podtgczenie INTERBUS ze swiattowodem

Montaz wtyczek przytaczeniowych pod napieciem.
Mozliwe uszkodzenie wskutek przepiecia lub zwarcia.

Wtyk przylaczeniowy nalezy montowac¢ tylko po odtaczeniu napiecia. Przed
przystgpieniem do montazu wtyczek nalezy odigczy¢ wszystkie zrodia zasilania
napieciem.

Nieprawidtowe stosowanie kabtgka do wtyczek przytagczeniowych.
Uszkodzenie kabtaka.

Nie nalezy podtgczac wtyczek przytgczeniowych do modutu bus, przytrzymujac je za
kabtgki. Wtyczki przytaczeniowe nalezy przytrzymywaé za ich obudowe, a nastepnie
prawidtowo podtaczyc.

Nieuzywane wtyczki przytaczeniowe muszg zosta¢ zaopatrzone w zatyczki
zamykajace, aby zagwarantowac klase ochrony!

Montaz » Odtacz napiecie.
» Otworzy¢ kabtgk (1.) i wsuna¢ wtyczke do oporu, w odpowiednie mocowanie modutu
magistrali (2.)
« Zamknij kabtak (3.)

1362525835

Demontaz » Odtaczy¢ napiecie.
« Otworzyc¢ kabtak i wyciggna¢ wtyczke z modutu.

5.4.3 Napiecie zasilajace
* Dostepne dwie wersje zasilania napieciowego stosowane sg w podany ponizej
sposéb
— US1: Zasilanie 24 V DC dla magistrali logicznej, czujnikéw i MOVIMOT®

— US2: Zasilanie elementéw czynnych (pobér pradu, patrz Dane techniczne
w instrukcji obstugi)
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Instalacja elektryczna
Podtgczenie INTERBUS ze swiattowodem

Obsadzenie
stykow

1362657291

5.4.4 Okablowanie

Przy okablowaniu nalezy przy ztaczach wtykowych zachowa¢ odpowiedni odstep, ktéry
zalezy od kata ugiecia stosowanego typu przewodu (przestrzega¢ wytycznych dot.
projektowania i instalacji dla techniki przytgczeniowej Rugged-Line firmy Phoenix-
Contact).

2"
=

in

4 1362939531

Dtugosci przewoddéw < 1 m

Dtugosci przewodoéw < 1 m dopuszczalne sg tylko przy zastosowaniu prefabrykowa-
nego mostka kablowego firmy Phoenix Contact IBS RL CONNECTION-LK. Nalezy
przestrzega¢ wytycznych dot. projektowania i instalacji dla techniki przytaczeniowej
Rugged-Line firmy Phoenix-Contact.

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza InterBus, rozdzielacze polowe
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5 Instalacja elektryczna
Podtgczenie INTERBUS ze swiattowodem

5.4.5 Przyklad topologii struktury INTERBUS z Rugged-Line

Podzespot
przytaczeniowy
INTERBUS

© Zacisk magistrali Rugged-Line
c
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1362981259
WSKAZOWKA
° W przypadku wykorzystania ze Swiattowoddw ze statymi wtdknami polimerowymi,
1 mozliwe jest uzyskanie maks. odlegtosci rzedu 50 m pomiedzy dwoma urzgdzeniami
abonenckimi magistrali zdalnej. Przy zastosowaniu elastycznych widkien polimero-

wych mozliwe jest uzyskanie dtugosci do 35 m.
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Instalacja elektryczna

Podtgczenie INTERBUS ze swiattowodem

5.4.6 Podlaczenie modutu przytaczeniowego MFZ11 ze ztagczem INTERBUS MFI23 / MFI33
do MOVIMOT®

MFZ11

+

H
8 |[s
8
8 o

500

000

[2]

MFI23
MFI33

0 = pftaszczyzna potencjatu 0

[3]

c=—=5] | MFZ11 (INTerBus) X20 @31 MOVIMOT®
[%} 19] 20| 21| 22| 23[ 24| 25| 26| 27| 28| 29| 30| 31| 32| 33| 34| 35| 36 |
9 1 | [T
T]2[3[4]5[6[7[8]09[10] 1[12[13[14[15[16]17[18|=| |=| | 4|3 [C|C|&|al2ls|4
L L A o>+ A O N [ i NNl 4N
N 1] n 0 1] 0 N n [} 1] (2] [} [} wv(f) ] Z
e e o @0 e @ e ©e Q@@ eI oY F

_____ ; e

(]

1363048203

1 = pfaszczyzna potencjatu 1

[1] W przypadku oddzielnego montazu MFZ11 / MOVIMOT®:
Ekran przewodu RS-485 nalezy przytozy¢ za posrednictwem metalowych dtawikéw kablowych w wersji EMC do
MFZ i obudowy MOVIMOT®
[2] Zapewni¢ wyréwnanie potencjatu pomiedzy urzadzeniami abonenckimi magistrali

L] Obsadzenie zaciskow 19 — 36, patrz rozdziat "Podtaczenie wejsc/wyjsé (1/0) ztacz fieldbus" (— str. 41)

Funkcje zaciskow

Nr Nazwa | Kierunek Funkcja
X20 1-14 - - zarezerwowane
15 24V Wyijscie Napiecie zasilajace 24 V dla MOVIMOT ©
(zmostkowane z zaciskiem X20/11)
16 RS+ Wyjscie tacze komunikacyjne do zacisku MOVIMOT® RS +
17 RS- Wyjscie tacze komunikacyjne do zacisku MOVIMOT® RS-
18 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla MOVIMOT®

(zmostkowany za pomocg zacisku X20/13)

Podrecznik kompaktowy — Ztgcza InterBus, rozdzielacze polowe

39



40

5.4.7

n

n n
MFZ13

Instalacja elektryczna
Podtgczenie INTERBUS ze swiattowodem

999
ofeXeXel

MFI123
MFI33

L3
L2
L1
PE

Potlaczenie rozdzielacza polowego MFZ13 z MFI23 / MFI33

L3
L2
L1
—cem i miemimems | | ] | ] | eimimimimceamimcmm- PE
! i
x1|s8]7]6|5[4]3]2]1]<4mm?@Aawacio)
W ~ ~ oo N ™ o W
o a0 4 J J 4 O
<2.5 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
| [ [ [ xo [ | [ | | | ] xa1
0 1
1234567 [8]of10]1[2]3]3]4]5]6]7
8 6 8 8 6 8 8 ¢ 6 8 8 8 8 8 ¢ 8 ¢ ¢
1363115531

0 = pfaszczyzna potencjatu 0 1 = pfaszczyzna potencjatu 1 n = pfaszczyzna potencjatu 2

5.4.8 Potaczenie rozdzielacza polowego MFZ16, MFZ17, MFZ18 z MFI23 / MFI33

UE

MFZ16

=

MFZ17
ol

=0

0 = pfaszczyzna potencjatu 0

M1

L.

L3

L2

L1

X20

19]20] 21|22 23| 24| 25] 26| 27| 28] 29|30[31]32[33[34]|35]36

< 2.5 mm?(AWG12) |
T T 1

1 %
11121314 15[ 16| 17| 18

0
1]J2]3]4]5]6]7]8]9]10

I R . . . . I R R ) [ I N B R )
o © © © © o© © o0 O O o0 o o oO© oO© O oo o
$ © ¢ © 9 ¢ ¢ © 0 © ¢ O © O ¢ o0 O @

1363185035

|I| = ptaszczyzna potencjatu 1 n = pfaszczyzna potencjatu 2

Obsadzenie zaciskow 19 — 36, patrz rozdziat "Podtaczenie wejsé/wyjs¢ (I/0) ztacz fieldbus" (— str. 41)
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Instalacja elektryczna

Podtaczenie wejs¢ / wyjs¢ (1/0) dla ztacz fieldbus MF../MQ..

5.5

5.5.1

Podfaczenie wejsé / wyjsé (I/0) dla ztacz fieldbus MF../MQ..
Podtaczenie ztacz fieldbus realizowane jest poprzez zaciski lub ztagcza wtykowe M12.

Podtaczenie ztacz fieldbus poprzez zaciski

W przypadku ztgcz fieldbus z 4 cyfrowymi wejsciami i 2 cyfrowymi wyjSciami:

MFZ.1 MFZ.7 . MF‘§1 MQ.21
MFZ.6 MFZ.8 w potaczeniu z MF.22 MQ.22
) : MF.23 ’
Y] [V oV}
o 2 § -~ 2 Jd a2 3§ o2 d 2 a - a0 J& a
- =z — P4 — P4 _ =z (@] =z (@) =z N =2
5 6 95386 S 53888 5588 886 a & S5
X20 19|20|21|22 23|24|25|26|27|28|29|30 31[32(33[34|35]36
1
]
\\\ —///

[1] tylko MFI23: zarezerwowane, wszystkie pozostate moduty MF.. : V2124

= pfaszczyzna potencjatu 1
= pfaszczyzna potencjatu 2

1141534475

e

Nr Nazwa | Kierunek Funkcja
X20 19 DIO Wejscie Sygnat zatgczeniowy z czujnika 11

20 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 1

21 V024  Wyjscie | Napiecie zasilajace 24 V dla czujnika 1)

22 DN Wejscie Sygnat zatgczeniowy z czujnika 2

23 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 2

24 V024 Wyjscie Napiecie zasilajace 24 V dla czujnika 2

25 | DI2 Wejscie Sygnat zatgczeniowy z czujnika 3

26 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 3

27 V024 Wyijscie Napigcie zasilajagce 24 V dla czujnika 3

28 DI3 Wejscie Sygnat zatgczeniowy z czujnika 4

29 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 4

30 V024 Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V dla czujnika 4

31  DOO Wyijscie Sygnat zataczeniowy z elementu czynnego 1

32 GND2 - Potencjat odniesienia 0V24 dla elementu czynnego 1

33 DO1 Wyijscie Sygnat zataczeniowy z elementu czynnego 2

34 GND2 - Potencjat odniesienia 0V24 dla elementu czynnego 2
Napiecie zasilajgce 24 V elementéw czynnych

5 Ve Weisce KO BBt M e cstiowane
z zaciskiem 15 lub 16

36 GND2 - Potencjat odniesienia 0V24 dla elementéw czynnych
tylko w przypadku MFZ.6, MFZ.7 i MFZ.8: zmostkowane
z zaciskiem 17 lub 18

1) stosowany w potaczeniu z rozdzielaczem polowym MFZ26J i MFZ28J dla sygnatu zwrotnego wytgcznika
serwisowego (styk zwierny). Mozliwa analiza za posrednictwem sterowania.
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Instalacja elektryczna
Podtaczenie wejs¢ / wyjs¢ (1/0) dla ztacz fieldbus MF../MQ..

W przypadku ztgcz fieldbus z 6 cyfrowymi wejsciami:

MFZ.1
MFZ.6 . MF.32 MQ.32
MFz7 W Polaczeniuz MF.33
MFZ.8
< < < <
o [a] P [a)] Al o o A ) a Qq < QO o a . a
5 6 S35 % 535888 583 % aad&ac & 835
X20| 19] 20 | 21| 22| 23 24 | 25 26| 27| 28| 20 [ 30 | 31 | 32| 33 | 34 | 35 | 36
1
[ [ [ [ [ | |
/L’f I‘I\l\\
\\\ |
1141764875
1 = pfaszczyzna potencjatu 1
Nr Nazwa Kierunek Funkcja
X20 19 DIO Wejscie Sygnat zatgczeniowy z czujnika 11
20 | GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 1
21 V024 Wyjscie Napiecie zasilajace 24 V dla czujnika 17
22 DN Wejscie Sygnat zatgczeniowy z czujnika 2
23 | GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 2
24 V024 Wyijscie Napiegcie zasilajagce 24 V dla czujnika 2
25 DI2 Wejscie Sygnat zatgczeniowy z czujnika 3
26 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 3
27 V024 Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V dla czujnika 3
28 DI3 Wejscie Sygnat zatgczeniowy z czujnika 4
29 | GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 4
30 V024 Wyijscie Napigcie zasilajagce 24 V dla czujnika 4
31 Di4 Wejscie Sygnat zatgczeniowy z czujnika 5
32 | GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 5
33 DI5 Wejscie Sygnat zatgczeniowy z czujnika 6
34 | GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 6
35 | zarez. - zarezerwowane
36 | GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnikow

1)

serwisowego (zestyk zwierny). Mozliwa analiza za posrednictwem sterowania.
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stosowany w potaczeniu z rozdzielaczem polowym MFZ26J i MFZ28J dla sygnatu zwrotnego wytacznika
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Instalacja elektryczna 5
Podtaczenie wejs¢ / wyjs¢ (1/0) dla ztacz fieldbus MF../MQ..

5.5.2 Podlaczenie zlacz fieldbus poprzez ztacze wtykowe M12

W przypadku ztgcz fieldbus MF.22, MQ.22, MF.23 z 4 cyfrowymi wej$ciami i 2 cyfrowymi wyj$ciami:
* Czujniki / elementy czynne podigczy¢ albo poprzez gniazda M12 lub poprzez zaciski
* W przypadku wykorzystywania wyjs¢: 24 V podtgczy¢ do V2124 / GND2

» Dwukanatowe czujniki / elementy czynne podtaczy¢ do DIO, DI2 i DOO. Nie bedzie
mozna juz korzystac¢ z DI1, DI3 i DO1

(\%2\4) (\%2\‘/1)
_ D D
T @ DI T ( /‘\‘\) DI3 @, DO1
DI0 —=g DI2 —»g DO0 == g
[ \_/jGND %ND jGNoz
o o o

L ®
A . ) (ir0)
| | ‘

D1 J/\‘EL] DI3 f\gﬁ DO1 Jéﬁ

GND GND

1141778443
[1] w potaczeniu z rozdzielaczem polowym MFZ26J i MFZ28J nie wolno uzywaé DIO
Nieuzywane przytagcza muszg zosta¢ zaopatrzone w zatyczki zamykajace M12, aby
zagwarantowac stopien ochrony IP 65!

W przypadku ztgcz fieldbus MF.32, MQ.32, MF.33 z 6 cyfrowymi wejsciami:

* Czujniki podtgczy¢ albo poprzez gniazda M12 lub poprzez zaciski
» Dwukanatowe czujniki podtgczy¢ do DIO, DI2 i DI4. Nie mozna bedzie juz korzystaé

z DI1, DI3 i DI5.
(G024 (G024 Vo2
(V024)
- @ | @
—— DI1 \/ﬁ DI3 —~,— DI5
N | T | PN
GND GND GND
[ [ [
L o [

1141961739

[11 w potaczeniu z rozdzielaczem polowym MFZ26J i MFZ28J nie wolno uzywa¢ DIO
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Instalacja elektryczna

Podtaczenie przewodu hybrydowego

5.6 Podfaczenie przewodu hybrydowego

5.6.1 Przewod hybrydowy pomiedzy rozdzielaczem polowym MFZ.3. lub MFZ.6. a MOVIMOT®

(numer kat. 0 186 725 3)

MFZ.3

MFZ.6

1146765835

Funkcje zaciskow

Zacisk MOVIMOT® Kolor zyly / oznaczenie przewodu
hybrydowego
L1 czarny / L1
L2 czarny / L2
L3 czarny /L3
24V czerwony / 24V
1 biaty / 0 V
RS+ pomaranczowy / RS+
RS- zielony / RS-
Zacisk PE zielono-zotty + koncowka ekranu
Zwréci¢ uwage na
odblokowanie
kierunku obrotéw
WSKAZOWKA
° Sprawdzi¢, czy wybrany kierunek obrotéw jest dostepny. Wiecej informacji na ten
1 temat zawartych jest w rozdziatach "Uruchomienie..." instrukcji obstugi "MOVIMOT®
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Instalacja elektryczna
Podtaczenie PC

5.6.2 Przewdd hybrydowy pomiedzy rozdzielaczem polowym MFZ.7. lub MFZ.8. a silnikami
tréjfazowymi (nr katalogowy 0 186 742 3)

IIRLIIILLIILK KK X

R IR S s

X ’0‘0’0’0’0’0‘0‘0‘0‘020203‘2::::::::' X
R

XX
%08
%%

MFZ.8 MFZ.7

o
IRxr RRRRLED
SRR R rer e TGRS

BRI R RLRRAS
R

X
0‘0

1147265675

Zewnetrzny ekran przewodu musi byé zatozony na obudowie skrzynki zaciskowej
silnika przy uzyciu metalowego dfawika kablowego EMC.

Funkcje zaciskéw

Zacisk silnika Kolor zyly | oznaczenie przewodu hybrydowego
u1 czarny / U1

V1 czarny / V1

w1 czarny / W1

4a czerwony /13

3a biaty / 14

5a niebieski / 15

1a czarny /1

2a czarny / 2

Zacisk PE zielono-zotty + koncowka ekranu (ekran wewnetrzny)

5.7 Podfaczenie PC
Potaczenie ztacza diagnostycznego z komputerem PC mozna zrealizowac¢ za pomoca
nastepujacych opcji:
* USB11A ze ztaczem USB, nr katalogowy 0 824 831 1 lub
* UWS21B ze ztaczem szeregowym RS-232, nr katalogowy 1 820 456 2

USB11A
USB SEWi
e

RJ10

PC +
MOVITOOLS

UWS21B

RJ10

RS-232

=B o
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(‘@ Wazne wskazéwki dotyczace uruchomienia

Wazne wskazéwki dotyczace uruchomienia

WSKAZOWKA

W ponizszych rozdziatach opisano procedure uruchamiania dla MOVIMOT® MM..D
oraz C w trybie Easy. Informacje na temat uruchamiania MOVIMOT® MM..D w trybie
Expert zawarte sa w instrukcji obstugi "MOVIMOT® MM..D ...".

A ZAGROZENIE!

Przed zdjeciem /zatozeniem falownika MOVIMOT®, nalezy odtaczyé go od sieci.
Niebezpieczne napiecia moga utrzymywac sie w urzadzeniu jeszcze przez minute po
odtaczeniu go od sieci.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pradem.

» Odtaczyé napiecie od falownika MOVIMOT® i zabezpieczy¢ przed nieumysinym
ponowym zatgczeniem zasilania.
» Nastepnie odczekaé 1 minute.

Powierzchnie zewnetrzne falownika MOVIMOT® i zewnetrznych opcji, np. rezystora
hamujacego (w szczegdlnosci radiatora), mogg nagrzewac sie w trakcie eksploatacji
do wysokich temperatur.

Niebezpieczenstwo poparzenia.

* Naped MOVIMOT® oraz zewnetrzne opcje wolno dotyka¢ dopiero po ich
ostygnieciu.

WSKAZOWKI

* Przed zdjeciem/zatozeniem pokrywy obudowy (MFI/MQI) nalezy odtaczyé napiecie
zasilajgce 24 V DC!

» Zdjecie modutu magistrali powoduje zniesienie struktury pierscieniowej dla
INTERBUS, przez co caty system magistrali nie moze by¢ eksploatowany!

* Dodatkowo nalezy przestrzega¢ wskazéwek zawartych w szczegétowym
podreczniku, rozdziat "Wskazéwki uzupetniajgce dot. uruchomienia rozdzielacza
polowego".

WSKAZOWKI

* Przed uruchomienie nalezy sciggna¢ zaslepka ostaniajacg przed zamalowaniem
diody statusowej LED.

* Przed uruchomieniem nalezy sciggna¢ folie ochronng z tabliczek znamionowych.

* Nalezy sprawdzié, czy wszystkie pokrywy ochronne zamontowane zostaty we
wiasciwy sposob.

» Dla stycznika sieciowego K11 nalezy zachowaé minimalny czas wytaczenia ok.
2 sek.
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Uruchomienie ze ztagczem INTERBUS MFI (przew6d miedziany) (‘CD
Procedura uruchamiania @

7 Uruchomienie ze ztaczem INTERBUS MFI (przewd6d miedziany)

7.1  Procedura uruchamiania

1. Podczas pracy ze ztaczem fieldbus lub z falownikiem nalezy koniecznie stosowac sie
do ostrzezen i zalecen dotyczacych bezpieczenstwa zawartych w rozdziale "Wazne
wskazowki dotyczace uruchomienia" (— str. 46).

2. Sprawdzi¢ podtgczenie MOVIMOT® i modutu przytaczeniowego INTERBUS
(MFZ11, MFZ13, MFZ16, MFZ17 lub MFZ18).

3. Przetacznik DIP S$1/1 falownika MOVIMOT® (patrz w odpowiedniej instrukgji obstugi
dla MOVIMOT®) na "ON" (= adres 1).

plsininn
1158400267

4, Wykreci¢ zaslepke gwintowang nad potencjometrem wartosci zadanych f1 przy
falowniku MOVIMOT®.

5. Za pomocg potencjometru wartosci zadanych f1 ustawi¢ maksymalng predkos$é
obrotowa.

e P

' ' ' ' ' ' ' ) ' '

' ' ' ' ' ' ' ' '
75. ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, [

' ' ' ' ' ' ' ' '

' ' ' ' ' ' ' ' ' '

T[]
1158517259

[11 Pozycja potencjometru

6. Upewni¢ sie, ze na zaslepce potencjometru wartosci zadanych f1 jest uszczelka,
nastepnie wkreci¢ zaslepke.

WSKAZOWKA

» Stopien ochrony opisany w danych technicznych zachowany bedzie tylko wéwczas,
jesli zaslepka gwintowana potencjometru warto$ci zadanych oraz zaslepka ztgcza

1 diagnostycznego X50 zostaty prawidtowo zamontowane.

* W przypadku nieprawidlowego montazu zaslepki gwintowanej moze dojs¢ do
uszkodzenia falownika MOVIMOT®.

7. Ustawic czestotliwo$¢ minimalng f,,;, za pomoca przetacznika f2.

Funkcja Ustawienie

Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Minimalna 2 5 7 10 12 15 20 | 25 30 35 | 40
czestotliwosce i, [HZ]
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Uruchomienie ze ztagczem INTERBUS MFI (przew6d miedziany)
Procedura uruchamiania

8. Jesli czas rampy nie jest definiowany poprzez fieldbus (2 PD), wéwczas nalezy go
ustawi¢ za pomoca przetacznika t1 przy falowniku MOVIMOT®. Czasy rampy
odnoszg sie do skoku wartosci zadanej o 50 Hz.

Funkcja Ustawienie
Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Czas rampy t1 [s] 0.1]02 03 05 07 1 2 3 5 7 10

9. Sprawdzi¢ przy MOVIMOT®, czy odblokowany jest zadany kierunek obrotow.

Zacisk R Zacisk L Znaczenie

aktywowany aktywowany » oba kierunki sg dostepne
! ¢lG
N ol

aktywowany ‘ nieaktywowany tylko kierunek obrotéw w prawo jest dostepny

» wartosci zadane dla kierunki w lewo prowadzg do

zatrzymania napedu
!?r C C y pe
o ol

nieaktywowany ‘aktywowany

tylko kierunek obrotéw w lewo jest dostepny
» wartosci zadane dla kierunku w prawo prowadzg
cle do zatrzymania napedu

24V

[a'sy |

nieaktywowany ‘nieaktywowany . ur?qdzeniejest zablokowane lub naped zostanie
zatrzymany

¢

o'

24V

LD

10.Ustawi¢ przetacznik DIP dla MFI, zgodnie z informacjami podanymi w rozdziale
"Ustawianie przetacznikow MFI-DIP" (— str. 49).

11.Natozy¢ falownik MOVIMOT® oraz pokrywe obudowy MFI i skreci¢ ze sobg oba
elementy.

12.Wigczy¢ napiecie zasilajace (24 V DC) ztgcza INTERBUS MFI oraz falownika
MOVIMOT®. Diody LED "UL" oraz "RD" na urzadzeniu MF| musza sie teraz $wiecic,
a czerwona dioda LED "SYS-F" powinna zgasna¢. Jesli tak sie nie stanie, wowczas
na podstawie stanéw diody LED mozliwe jest zlokalizowanie ewentualnych btedéw
w okablowaniu lub w ustawieniach, zgodnie z opisem w rozdziale "Znaczenie
wskazania diody LED" (— str. 50).

13.Przeprowadzi¢ konfiguracje ztagcza INTERBUS MFI w INTERBUS-Master, zgodnie
z informacjami podanymi w podreczniku w rozdziale "Konfigurowanie INTERBUS-
Master (projektowanie)".
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Uruchomienie ze ztagczem INTERBUS MFI (przewéd miedziany) (‘CD
Ustawianie przetacznikéw MFI-DIP @

7.2  Ustawianie przetacznikéw MFI-DIP

Za pomocg przetgcznikébw MFI-DIP 1 do 6 mozna ustawial rozpieto$¢ danych
procesowych MOVIMOT® oraz tryb pracy dla MFI oraz przetgczanie pierscieniowe.

7.21 Dlugosé danych procesowych, tryb pracy

Ustawianie dtugosci danych procesowych dla MOVIMOT® odbywa sie za pomocag
przetacznikow 1i 2. Ztagcze INTERBUS MFI obstuguje dane procesowe 2 PD i 3 PD dla
urzadzenia MOVIMOT®. Do wyboru mozna zatgczy¢é dodatkowe stowo dla przesytu
cyfrowych 1/0 poprzez przetgcznik DIP 5 (I/O).

7.2.2 Przetacznik NEXT/END

Przetacznik NEXT/END sygnalizuje urzadzeniu MFI, czy nastepuje kolejny modut
INTERBUS. Wskutek tego, podczas podigczania wychodzacej magistrali zdalnej do
zaciskow 6 - 10, nalezy dany przetgcznik ustawi¢ w potozeniu "NEXT". Jesli MFI jest
ostatnim modutem przy INTERBUS, wéwczas nalezy zmieni¢ potozenie przetacznika na
"END".

Wszystkie zarezerwowane przetaczniki powinny zosta¢ ustawione w potozeniu OFF. W
przeciwnym wypadku nie nastgpi inicjalizacja chipu protokolarnego INTERBUS. MFI
zgtasza sie z kodem identyfikacyjnym ID "MP_Not_Ready" (kod ID 78 ¢y). W takim
przypadku INTERBUS-Master zgtasza btad inicjalizacji.

Na ponizszej ilustracji przedstawiono nastawe fabryczng SEW:

« 3 PD dla MOVIMOT® + 1 stowo dla cyfrowego I/O = 64 bitowa rozpietos¢ danych
w INTERBUS

» nastepuje kolejny modut INTERBUS (NEXT)
(1 (A

|t

[11  MFI jest ostatnim modutem INTERBUS,

END ‘“’ NEXT <= 3] nie podtaczony wychodzacy kabel magistrali
‘ w110 < [4 [2] Nastepuje kolejny modut INTERBUS,
podtaczony wychodzacy kabel magistrali
“f [8] Terminacja INTERBUS
‘m [3] [4] ON = rozpietos¢ danych procesowych + 1 dla
cyfrowych I/O
‘ o 21 [5] Zarezerwowane, potozenie = OFF
[6] [6] Diugosé danych procesowych dla falownika
@ - 20 MOVIMOT®

7.2.3 Warianty ustawienia rozpietosci danych INTERBUS

W ponizszej tabeli przedstawiono warianty ustawienia rozpietosci danych INTERBUS
za pomocg przetgcznikéw DIP 1, 211 5.

DIP1: DIP2: DIP5: Nazwa Funkcja Rozpietosé
20 2! +11/0 danych
INTERBUS
OFF OFF OFF zarezerwowane brak Bfad IB-Init
ON OFF OFF zarezerwowane nie mozliwa przy MOVIMOT® Btad IB-Init
OFF ON OFF 2PD 2 PD do MOVIMOT® 32 bitéw
ON ON OFF 3PD 3 PD do MOVIMOT® 48 bitow
OFF OFF ON 0 PD + DI/DO tylko I/O 16 bitow
ON OFF ON zarezerwowane |nie mozliwa przy MOVIMOT® Btad IB-Init
OFF ON ON 2PD+DI/DO 2 PD do MOVIMOT® +1/0 48 bitow
ON ON ON 3PD +DI/DO 3 PD do MOVIMOT® +1/0 64 bitow
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7 (‘@) Uruchomienie ze ztagczem INTERBUS MFI (przew6d miedziany)

@ Znaczenie wskazania diody LED

7.3 Znaczenie wskazania diody LED

Zigcze INTERBUS MFI posiada 5 diod LED do diagnozy INTERBUS, oraz dodatkowe
diody LED do sygnalizowania btedéw systemowych.

[ &) ©

SEW

[

7.3.1  LED UL "U Logic" (zielona)

1382338059

Stan Znaczenie

wi. * Obecne napiecie
zasilajace

wyt. * Brak napiecia
zasilajgcego

Usuwanie btedow

* Sprawdzi¢ napiecie zasilajagce 24 V DC oraz
okablowanie urzadzenia MFI

7.3.2 LED RC "Remote Bus Check" (zielona)

Stan Znaczenie

Usuwanie btedow

wi. « przychodzace zdalne
podigczenie bus
w porzadku

wyt. « Zakiécenie
przychodzacego
zdalnego podfaczenia
bus

» Sprawdzi¢ przychodzacy kabel magistrali
zdalnej

7.3.3 LED BA "Bus Activ" (zielona)

Stan Znaczenie Usuwanie btedow
wi. * Przesyfanie danychna | -
INTERBUS jest
aktywne
wyt. * Brak przesytu danych, * Sprawdzi¢ przychodzacy kabel magistrali
INTERBUS zatrzymany zdalnej
» Do szczegotowej identyfikacji btedu nalezy
wykorzysta¢ wskazanie diagnostyczne
Mastera
miga * Magistrala Bus -
aktywna, brak
cyklicznego przesytu
danych
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Uruchomienie ze ztagczem INTERBUS MFI (przew6d miedziany)
Znaczenie wskazania diody LED

C &9,

7.3.4 LED RD "Remote Bus Disable" (czerwona)

Stan Znaczenie Usuwanie btedow
wi. * Wychodzaca magistrala | -

zdalna wytaczona (tylko

w przypadku usterki)
wyt. * wychodzgca magistrala | -

zdalna nie wyfaczona

7.3.5 LED TR "Transmit" (zielona)

Stan

Znaczenie

Usuwanie btedow

wit. .

Wymiana danych
parametréw poprzez
PCP

wyt. .

brak wymiany danych
parametréw poprzez
PCP

7.3.6 LED SYS-F "Blad systemowy" (czerwona)

Stan

Znaczenie

Usuwanie btedow

wyt. .

Normalny stan roboczy
urzadzenia MFI oraz
MOVIMOT®

pulsuje 1 x .

MFI stan roboczy OK,
MOVIMOT® zgtasza
bfad

* Przeprowadzi¢ analize numeru btedu
w stowie statusowym 1 urzadzenia
MOVIMOT® w uktadzie sterowania

e Przy usuwaniu btedéw, przestrzegaé
wskazowek z instrukcji obstugi MOVIMOT®

W razie potrzeby zresetowa¢ MOVIMOT®
poprzez sterowanie (bit resetu w stowie
sterujgcym 1)

miga 2 x «  MOVIMOT®nie reaguje * Sprawdzi¢ przetaczniki DIP S1/1 do S1/4
na wartosci zadane w MOVIMOT®
z INTERBUS Master, » Ustawi¢ adres RS-485 na 1, aby udostepni¢
poniewaz dane PO nie dane PO
zostaty udostepnione
wi. » Zakiécenielub zerwanie ¢« Sprawdzi¢ potaczenie przewodow

potaczenia
komunikacyjnego
pomiedzy MFI a
MOVIMOT®

elektrycznych pomiedzy urzadzeniem MFI a
MOVIMOT® (zaciski RS+ i RS-)

* Patrz tez rozdziat "Instalacja elektryczna"
oraz rozdziat "Planowanie instalacji zgodnej
z wymogami EMC"

Wytacznik serwisowy
na rozdzielaczu
polowym znajduje sie
w potozeniu OFF

» Sprawdzi¢ ustawienie wytgcznika
serwisowego na rozdzielaczu polowym

@7

Dioda LED "SYS-F" wylaczana jest zasadniczo w konfiguracjach 0 PD + DI/DO
oraz 0 PD + DI, poniewaz w tym trybie pracy aktywne jest tylko dziatanie modutu
1/0 dla urzadzenia MFI.
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(‘@) Uruchomienie ze ztaczem INTERBUS MFI ($wiatlowod)

@ Procedura uruchamiania

Uruchomienie ze ztaczem INTERBUS MFI (swiattowdd)

Procedura uruchamiania

WSKAZOWKA

1. Podczas pracy ze ztaczem fieldbus lub z falownikiem nalezy koniecznie stosowac sie

do ostrzezen i zalecen dotyczacych bezpieczenstwa zawartych w rozdziale "Wazne
wskazowki dotyczace uruchomienia" (— str. 46).

. Sprawdzi¢ podtgczenie MOVIMOT® i modutu przytaczeniowego INTERBUS

(MFZ11, MFZ13, MFZ16, MFZ17 lub MFZ18).

. Przetacznik DIP S1/1 falownika MOVIMOT® (patrz w odpowiedniej instrukcji obstugi

dla MOVIMOT®) na "ON" (= adres 1).

plsininn

1158400267

. Wykreci¢ zaslepke gwintowang nad potencjometrem wartosci zadanych f1 przy

falowniku MOVIMOT®.

. Za pomocg potencjometru wartosci zadanych f1 ustawi¢ maksymalng predkos¢
obrotowa.

e P

' ' ' ' ' ' ' ) ' '

' ' ' ' ' ' ' ' '
75. ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, [

' ' ' ' ' ' ' ' '

' ' ' ' ' ' ' ' ' '

T[]
1158517259

[11 Pozycja potencjometru

. Upewni¢ sie, ze na zaslepce potencjometru wartosci zadanych 1 jest uszczelka,

nastepnie wkreci¢ zaslepke.

Stopien ochrony opisany w danych technicznych zachowany bedzie tylko wéwczas,
jesli zaslepka gwintowana potencjometru warto$ci zadanych oraz zaslepka ztgcza
diagnostycznego X50 zostaty prawidtowo zamontowane.

W przypadku nieprawidtowego montazu zaslepki gwintowanej moze doj$¢ do
uszkodzenia falownika MOVIMOT®.

7. Ustawic czestotliwo$¢ minimalng f,,;, za pomoca przetacznika f2.

Funkcja Ustawienie

Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Minimalna 2 5 7 10 12 15 20 | 25 30 35 | 40
czestotliwosce i, [HZ]
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Uruchomienie ze ztaczem INTERBUS MFI ($wiatlowod) (‘CI)
Procedura uruchamiania @

8. Jesli czas rampy nie jest definiowany poprzez fieldbus (2 PD), wéwczas nalezy go
ustawi¢ za pomoca przetacznika t1 przy falowniku MOVIMOT®. Czasy rampy
odnoszg sie do skoku wartosci zadanej o 50 Hz.

‘ Funkcja Ustawienie
Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Czas rampy t1 [s] 0102 0305 07 1 2 3 5 7 10

9. Sprawdzi¢ przy MOVIMOT®, czy odblokowany jest zadany kierunek obrotow.

Zacisk R Zacisk L Znaczenie
aktywowany aktywowany » oba kierunki sg dostepne
zl |ICC
N ol
aktywowany ‘ nieaktywowany |+ tylko kierunek obrotéw w prawo jest dostepny
» wartosci zadane dla kierunki w lewo prowadzg do
zatrzymania napedu
= clc y pe
[aV] [’ )

nieaktywowany ‘ aktywowany tylko kierunek obrotéw w lewo jest dostepny
» wartosci zadane dla kierunku w prawo prowadzg

do zatrzymania napedu
C|C

24V

[a'sy |

nieaktywowany | nieaktywowany |« urzgdzenie jest zablokowane lub naped zostanie

zatrzymany

¢

o'

LD

24V

10.Ustawi¢ przetacznik DIP dla MFI, zgodnie z informacjami podanymi w rozdziale
"Ustawianie przetacznikow DIP" (— str. 54).

11.Natozy¢ falownik MOVIMOT® oraz pokrywe obudowy MFI i skreci¢ ze sobg oba
elementy.

12.Wigczy¢ napiecie zasilajace (24 V DC) ztgcza INTERBUS MFI oraz falownika
MOVIMOT®. Diody LED "UL" oraz "RD" na urzadzeniu MFI musz3 sie teraz swiecic,
a czerwona dioda LED "SYS-F" powinna zgasna¢. Jesli tak sie nie dzieje, wowczas
na podstawie stanéw diod LED mozliwe jest zlokalizowanie nieprawidtowosci
w okablowaniu lub w ustawieniach. Informacje na temat znaczenia diod zawarte sg
w rozdziale "Znaczenie wskazania diody LED" (— str. 55).

13.Przeprowadzi¢ konfiguracje ztagcza INTERBUS MFI w INTERBUS-Master, zgodnie
z informacjami podanymi w podreczniku w rozdziale "Konfigurowanie INTERBUS-
Master (projektowanie)".
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Uruchomienie ze ztagczem INTERBUS MFI (Swiattowdd)
Ustawianie przetacznikéw DIP

©

8.2

Ustawianie przetacznikow DIP

Za pomocg przetgcznikéw MFI-DIP 1 do 8 mozna ustawial rozpieto$¢ danych
procesowych MOVIMOT® oraz tryb pracy dla MFI.

8.21

Dlugosé danych procesowych, tryb pracy

Ustawianie dtugosci danych procesowych dla MOVIMOT® odbywa sie za pomocag
przetacznikow 1i 2. Ztagcze INTERBUS MFI obstuguje dane procesowe 2 PD i 3 PD dla
urzadzenia MOVIMOT®. Do wyboru mozna zatgczy¢é dodatkowe stowo dla przesytu
cyfrowych 1/0 poprzez przetgcznik DIP 7 (I/O).

8.2.2

Szybkos$¢ transmisji

Ustawianie szybko$ci przesytu odbywa sie za pomoca przetacznika DIP 8.

Zwroci¢ uwage na jednakowe ustawienie szybkos$ci przesytu dla wszystkich urzadzenh
abonenckich!

8.2.3

Przelaczanie pierscieniowe NEXT / END

Modut MFI ze swiattowodem rozpoznaje automatycznie, czy jest to ostatnie urzadzenie
abonenckie przy INTERBUS. Nie istnieje Zzadna mozliwos¢ dla fizycznego przetaczania

pierscieniowego.

Na ponizszej ilustracji przedstawiono nastawe fabryczng SEW:
« 3 PD dla MOVIMOT® + 1 stowo dla cyfrowego I/O = 64 bitowa rozpietos¢ danych

w INTERBUS

* Szybkos¢ przesytu = 2 Mbody

PD2 (21
PD1(20)

=

ON

110
I 500 kBaud

8.2.4 Warianty ustawienia rozpietosci danych INTERBUS

W ponizszej tabeli przedstawiono warianty ustawienia szerokosci danych INTERBUS
za pomocg przetgcznikow DIP 1, 21 7.

1383032075

DIP1: DIP2: DIP7: Nazwa Funkcja Rozpietos¢
20 21 +11/0 danych
INTERBUS
OFF OFF OFF zarezerwowane | brak Btad IB-Init
ON OFF OFF zarezerwowane | hie mozliwa przy MOVIMOT® Btad IB-Init
OFF ON OFF 2PD 2 PD do MOVIMOT® 32 bitéw
ON ON OFF 3PD 3 PD do MOVIMOT® 48 bitow
OFF OFF ON 0 PD + DI/DO tylko 1/0 16 bitow
ON OFF ON zarezerwowane | hie mozliwa przy MOVIMOT® Btad IB-Init
OFF ON ON 2 PD + DI/DO 2 PD do MOVIMOT® + 1/0 48 bitow
ON ON ON 3 PD + DI/DO 3 PD do MOVIMOT® + 1/0 64 bitow
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Uruchomienie ze ztaczem INTERBUS MFI ($wiatlowod) (‘@)
Znaczenie wskazania diody LED @

8.3 Znaczenie wskazania diody LED

Zigcze INTERBUS MFI posiada 5 diod LED do diagnozy INTERBUS, oraz dodatkowe
diody LED do sygnalizowania btedéw systemowych.

)

7 @RC @Us1

[}

é @52 @Us2H
E @RD @FO1

g @R @F02

SEW

1383326987
8.3.1 LED UL "U Logic" (zielona)
Stan Znaczenie Usuwanie btedow
wi. * Obecne napiecie -
zasilajace
wyt. * Brak napiecia * Sprawdzi¢ napiecie zasilajagce 24 V DC oraz
zasilajgcego okablowanie ztgcza MFI
8.3.2 LED RC "Remote Bus Check" (zielona)
Stan Znaczenie Usuwanie btedow
wi. * przychodzace zdalne -
podtaczenie bus
w porzadku
wyt. » Zaktécenie » Sprawdzi¢ przychodzacy kabel magistrali
przychodzacego zdalnej
zdalnego podfaczenia
bus
8.3.3 LED BA "Bus Activ" (zielona)
Stan Znaczenie Usuwanie btedow
wi. * Przesytanie danych na -
INTERBUS jest aktywne
wyt. » Brak przesytu danych, » Sprawdzi¢ przychodzacy kabel magistrali
INTERBUS zatrzymany zdalnej

» Do szczegotowej identyfikacji btedu nalezy
wykorzysta¢ wskazanie diagnostyczne
Mastera

miga * Magistrala Bus aktywna, -
brak cyklicznego przesytu
danych
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(‘@) Uruchomienie ze ztaczem INTERBUS MFI ($wiatlowod)
@ Znaczenie wskazania diody LED

8.3.4 LED RD "Remote Bus Disable" (z6tta)

Stan Znaczenie Usuwanie btedow

wi. * Wychodzgca magistrala -
zdalna wylaczona (tylko
w przypadku usterki)

wyt. + wychodzaca magistrala -
zdalna nie wytaczona

8.3.5 LED TR "Transmit" (zielona)

Stan Znaczenie Usuwanie btedéow

wi. *  Wymiana danych -
parametréw poprzez PCP
wyt. * brak wymiany danych -
parametréw poprzez PCP

8.3.6 LED SYS-F "Biad systemowy" (czerwona)

Stan Znaczenie Usuwanie btedow

wyt. * Normalny stan pracy -
ztacza MFI| oraz
falownika MOVIMOT®

pulsuje 1 x * MFI stan roboczy OK, * Przeprowadzi¢ analize numeru btedu

MOVIMOT® zgtasza w stowie statusowym 1 urzadzenia

bfad MOVIMOT® w uktadzie sterowania

*  Przy usuwaniu btedéw nalezy przestrzegaé
wskazéwek z instrukcji obstugi MOVIMOT®

* W razie koniecznosci zresetowaé
MOVIMOT® poprzez sterowanie (bit resetu
w stowie sterujgcym 1)

miga 2 x « MOVIMOT®nie reaguje @« Sprawdzi¢ przetaczniki DIP S1/1 — S1/4
na wartosci zadane w MOVIMOT®
z INTERBUS Master, » Ustawi¢ adres RS-485 na 1, aby udostepni¢
poniewaz dane PO nie dane PO
zostaty udostepnione

wi. » Zakiécenielub zerwanie ¢« Sprawdzi¢ potaczenie przewodow
potaczenia elektrycznych pomiedzy urzadzeniem MFI a
komunikacyjnego MOVIMOT® (zaciski RS+ i RS-)
pomiedzy MFI a * Patrz tez rozdziat "Instalacja elektryczna"
MOVIMOT® oraz rozdziat "Planowanie instalacji zgodnej

z wymogami EMC"

*  Wylacznik serwisowy » Sprawdzi¢ ustawienie wytgcznika
na rozdzielaczu serwisowego na rozdzielaczu polowym
polowym znajduje sie
w potozeniu OFF

Dioda LED "SYS-F" wylaczana jest zasadniczo w konfiguracjach 0 PD + DI/DO
oraz 0 PD + DI, poniewaz w tym trybie pracy aktywne jest tylko dziatanie modutu
1/0 dla urzadzenia MFI.
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Uruchomienie ze ztaczem INTERBUS MFI ($wiatlowod) (‘CI)

8.3.7 US1 (zielona)

Znaczenie wskazania diody LED @

Kontrola napiecia zasilajagcego Ug

Stan Znaczenie

wyt. Brak Ugy

miga Ug4 ponizej dopuszczalnego zakresu napiecia
wi, Obecne Ug4

8.3.8 US2 (zielona)

Kontrola napiecia zasilajagcego Ugs

Stan

wit.

Znaczenie
Obecne Ugy

wyt.

8.3.9 FO1 (26lta)

Brak Ug; lub ponizej dopuszczalnego zakresu napigcia

Nadzor wyjsciowego odcinka swiattowodu (Fiber Optic)

Stan

Znaczenie

wit.

wyt.

Wejsciowy odcinek $wiattowodu nie jest OK lub osiggnieto rezerwe
systemowaq dla pracy regulowanej

Wejsciowy odcinek $wiattowodu jest w OK

8.3.10 FO2 (z6lta)

Nadzor wyjsciowego odcinka swiattowodu (Fiber Optic)

Stan

Znaczenie

wit.

Wyjsciowy odcinek Swiattowodu nie jest OK lub osiggnieto rezerwe
systemowg dla pracy regulowanej

wyt.

Wyjsciowy odcinek Swiattowodu nie jest OK lub nie jest obsadzony
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(‘6) Uruchomienie ze ztagczem INTERBUS MQI (przewéd miedziany)

@ Procedura uruchamiania

Uruchomienie ze ztaczem INTERBUS MQI (przewdéd miedziany)

Procedura uruchamiania

1. Podczas pracy ze ztaczem fieldbus lub z falownikiem nalezy koniecznie stosowac sie
do ostrzezen i zalecen dotyczacych bezpieczenstwa zawartych w rozdziale "Wazne
wskazowki dotyczace uruchomienia" (— str. 46).

2. Sprawdzi¢ podtgczenie MOVIMOT® i modutu przytaczeniowego INTERBUS
(MFZ11, MFZ13, MFZ16, MFZ17 lub MFZ18).

3. Przetacznik DIP S$1/1 falownika MOVIMOT® (patrz w odpowiedniej instrukgji obstugi
dla MOVIMOT®) na "ON" (= adres 1).

plsininn
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4, Wykreci¢ zaslepke gwintowang nad potencjometrem wartosci zadanych f1 przy
falowniku MOVIMOT®.

5. Za pomocg potencjometru wartosci zadanych f1 ustawi¢ maksymalng predkos$é
obrotowa.

e P

' ' ' ' ' ' ' ) ' '

' ' ' ' ' ' ' ' '
75. ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, [

' ' ' ' ' ' ' ' '

' ' ' ' ' ' ' ' ' '

T[]
1158517259

[11 Pozycja potencjometru

6. Upewni¢ sie, ze na zaslepce potencjometru wartosci zadanych f1 jest uszczelka,
nastepnie wkreci¢ zaslepke.

WSKAZOWKA

» Stopien ochrony opisany w danych technicznych zachowany bedzie tylko wéwczas,
jesli zaslepka gwintowana potencjometru wartosci zadanych oraz zaslepka ztgcza
1 diagnostycznego X50 zostaty prawidtowo zamontowane.

* W przypadku nieprawidtowego montazu za$lepki gwintowanej moze dojs¢ do
uszkodzenia falownika MOVIMOT®.

7. Ustawic czestotliwo$¢ minimalna f,,;, za pomoca przetacznika f2.

Funkcja Ustawienie

Pozycja przetgcznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Minimalna 2 5 7 10 12 15 20 | 25 30 35 | 40
czegstotliwos¢ fiin [Hz]
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Uruchomienie ze ztagczem INTERBUS MQI (przewéd miedziany)

C &9,

Procedura uruchamiania @

8. Jesli czas rampy nie jest definiowany poprzez fieldbus (2 PD), wéwczas nalezy go
ustawi¢ za pomoca przetacznika t1 przy falowniku MOVIMOT®. Czasy rampy
odnoszg sie do skoku wartosci zadanej o 50 Hz.

Funkcja Ustawienie
Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 10
Czas rampy t1 [s] 0102 0305 07 10

9. Sprawdzi¢ przy MOVIMOT®, czy odblokowany jest zadany kierunek obrotow.

Zacisk R Zacisk L

aktywowany aktywowany

!:ir a<

aktywowany ‘ nieaktywowany

!E ¢C

Znaczenie

oba kierunki sg dostepne

tylko kierunek obrotéw w prawo jest dostepny

wartosci zadane dla kierunki w lewo prowadza do

zatrzymania napedu

nieaktywowany ‘aktywowany

C|C

[a'sg |

24V

tylko kierunek obrotéw w lewo jest dostepny

wartoéci zadane dla kierunku w prawo prowadzg

do zatrzymania napedu

nieaktywowany ‘nieaktywowany

¢

[a's

L

24V

urzadzenie jest zablokowane lub naped zostanie

zatrzymany

10.Ustawi¢ przetacznik DIP dla MQI, zgodnie z informacjami podanymi w rozdziale
"Ustawianie przetagcznikéw MQI-DIP" (— str. 60).

11.Natozy¢ falownik MOVIMOT® oraz pokrywe obudowy MQI i skreci¢ ze sobg oba

elementy.

12.Wiaczy¢ napiecie zasilajgce (24 V DC) ztacza INTERBUS MQI oraz falownika
MOVIMOT®. Diody LED "UL" oraz "RD" na ztagczu MQI muszg sie teraz $wieci¢, a
czerwona dioda LED "SYS-F" powinna zgasnag¢. Jesli tak sie nie dzieje, wéwczas na
podstawie stanow diod LED mozliwe jest zlokalizowanie nieprawidiowosci
w okablowaniu lub w ustawieniach. Informacje na temat znaczenia diod zawarte sg
w rozdziale "Znaczenie wskazania diody LED" (— str. 62).

13.Przeprowadzi¢ konfiguracje ztagcza INTERBUS MQI w INTERBUS-Master, zgodnie
z informacjami podanymi w podreczniku, w rozdziale "Konfiguracja INTERBUS-

Master".
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Uruchomienie ze ztagczem INTERBUS MQI (przewéd miedziany)
Ustawianie przetacznikéw MQI-DIP

0o WY
O,

Ustawianie przetacznikéw MQI-DIP

Na ponizszym rysunku pokazano ustawienie fabryczne przetacznikéw DIP urzadzenia
MaQl.

9.2

END NEXT— [4]

()~ res. — 3]

PCP 2

PCP 1} 2l
PD4

PD3

W~ P02 [1]

PD1

1383519243

[1] Ustawianie dtugosci danych procesowych
[2] Ustawianie dtugosci PCP

[3] zarezerwowane, potozenie = OFF

[4] Przetacznik NEXT/END

9.2.1 Ustawianie dtugosci danych procesowych

Za pomocg przetacznikow DIP S1/1 do S1/4 ustawiana jest rozpietos¢ danych
procesowych do dtugosci rzedu 10 stéw (patrz ponizsza tabela). Sterowanie
podtaczonych do zigcza MQI urzadzen MOVIMOT® odbywa sie za posrednictwem
danych procesowych. Kanat danych procesowych zapewnia wymiane informagciji
sterowania i statusowych. Liczba stéw danych procesowych zalezna jest od aplikacji
IPOS. Wszystkie dane przetwarzane sg przez IPOS.

S11 | S$1/2 S1/3 | S1/4 Nazwa Funkcja Rozpietos¢
20 21 22 28 danych
INTERBUS
OFF @ OFF | OFF | OFF | zarezerwowane | brak Btad IB-Init
ON OFF | OFF | OFF 1PD 1 PD do MQl 16 bitow
OFF ON OFF | OFF 2PD 2 PD do MQl 32 bitow
ON ON OFF | OFF 3PD 3 PD do MQl 48 bitow
OFF | OFF ON OFF 4PD 4 PD do MQl 64 bitow
ON OFF ON OFF 5PD 5 PD do MQl 80 bitéw
OFF ON ON OFF 6PD 6 PD do MQl 96 bitéw
ON ON ON OFF 7PD 7 PD do MQl 112 Bit
OFF | OFF | OFF ON | 8PD 8 PD do MQl 128 bitow
ON OFF | OFF ON | 9PD 9 PD do MQl 144 bitéw
OFF ON OFF ON | 10PD 10 PD do MQl 160 Bit

9.2.2 Ustawianie dtugosci PCP

Za pomoca przetacznikdéw S1/5 do S1/6 ustawiana jest dtugosé PCP. PCP jest kanatem
parametréow dla INTERBUS i stuzy do parametryzacji ztagcza MQI oraz falownika
MOVIMOT®.
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Uruchomienie ze ztagczem INTERBUS MQI (przewéd miedziany) (‘CD

Kanat PCP

Ustawianie przetgcznikéw MQI-DIP @

Kanat PCP mozna ustawi¢ w zakresie od 0 do 4 stéw. W celu zapewnienia wymiany
danych parametréow nalezy ustawi¢ przynajmniej jedno stowo. Ustawienie wyzszych
wartosci zwieksza predkosé przesytu.

Na ponizszym rysunku przedstawiono mozliwe ustawienia dla kanatu PCP:
0 stéw PCP 1 stowo PCP 2 stowa PCP 4 stowa PCP

END. I JeoNEXT END. I JoNEXT END/| B JeoNEXT END| B[ Jeo NEXT
le\ res. le\ res. le\ res. le\ res.

W< PcpP2 W PCP2 B < PcP2 B ©rcrP2

W Pcri W < PcP1 W PcPi W - PcP
()< PD4 ()~ PD4 ()~ PD4 ()« PD4
[ PD3 () PD3 () PD3 ) PD3
([M~PD2 (v PD2 () PD2 [T~ PD2
gl PD1 ZW )~ PD1 2 - PD1 Z - PD1

1383542539

Urzadzenie MQI obstuguje maks. format danych rzedu 10 stéw. W ponizszej tabeli
przedstawiono prawidiowe ustawienia:

llos¢ stow danych 0 stéw PCP 1 stowo PCP | 2 stowa PCP 4 stowa PCP
procesowych

© 0N O g W N -

-
o

= obowigzujace ustawienie

WSKAZOWKA

* Przed wprowadzeniem zmian przy przetgcznikach DIP nalezy odtgczy¢ napiecie od
ztagcza MQI. Ustawienia przetgcznikow DIP S1/1 do S1/6 przejete zostana tylko przy
uruchomieniu.

W przypadku niedopuszczalnych ustawien przetgcznikow DIP S1/1 do S1/6,

urzadzenie zgtosi kod ID "Microprocessor not ready" (38h).

9.2.3 Przetacznik NEXT/END

Przetacznik S1/8 okresla, czy dalsze urzadzenie abonenckie podiaczone jest za
INTERBUS (OFF=NEXT) Ilub czy MQI jest ostatnim urzadzeniem abonenckim
(ON=END).
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(‘CD Uruchomienie ze ztagczem INTERBUS MQI (przewéd miedziany)
@ Znaczenie wskazania diody LED

9.3 Znaczenie wskazania diody LED

Zigcze INTERBUS MQI posiada 5 diod LED do diagnozy INTERBUS, oraz dodatkowe
diody LED do sygnalizowania btedéw systemowych.

[ &) ©

o U
@ RC
@ BA
@® RD

mal INTERB!J]S ”

{
=
=

[
°

SEVVINI©)

1389537547
9.3.1 LED UL "U Logic" (zielona)
Stan Znaczenie Usuwanie btedow
wi. * Obecne napiecie -
zasilajace
wyt. » Brak napiecia » Sprawdzi¢ napiecie zasilajagce 24 V DC oraz
zasilajacego okablowanie ztgcza MQl.
9.3.2 LED RC "Remote Bus Check" (zielona)
Stan Znaczenie Usuwanie btedow
wi. « przychodzgce zdalne -
podfgczenie bus
w porzadku
wyt. « Zakiécenie * Sprawdzi¢ przychodzacy kabel magistrali
przychodzgcego zdalnej
zdalnego podtaczenia
bus
9.3.3 LED BA "Bus Activ" (zielona)
Stan Znaczenie Usuwanie btedow
wi. * Przesytanie danychna | -
INTERBUS jest
aktywne
wyt. » Brak przesylu danych, |« Sprawdzi¢ przychodzacy kabel magistrali

INTERBUS zatrzymany zdalnej

» Do szczegdtowej identyfikacji btedu nalezy
wykorzysta¢ wskazanie diagnostyczne
Mastera

miga * Magistrala Bus -
aktywna, brak
cyklicznego przesytu
danych
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Uruchomienie ze ztagczem INTERBUS MQI (przewéd miedziany)
Znaczenie wskazania diody LED

C &9,

9.3.4 LED RD "Remote Bus Disable" (czerwona)

Stan Znaczenie Usuwanie btedow
wi. * Wychodzaca magistrala zdalna | -

wylaczona (tylko w przypadku

usterki)
wyt. * wychodzgca magistrala zdalna | -

nie wytaczona

9.3.5 LED TR "Transmit" (zielona)

9.3.6 LED SYS-F "Btad systemowy" (czerwona)

Stan Znaczenie Usuwanie bledow
wi. *  Wymiana danych parametrow | -

poprzez PCP
wyt. * brak wymiany danych -

parametréw poprzez PCP

Stan

Znaczenie

Usuwanie btedow

wyt.

Normalny stan pracy

MQI znajduje sie w stanie
przesytu danych

z podtgczonymi napedami
MOVIMOT®

miga
réwnomiernie

MQI wskazuje na
wystepowanie stanu btedow
W oknie statusu
MOVITOOLS® wyswietlany
jest komunikat o btedach.

* Nalezy zwréci¢ uwage na zawarte
informacje i opisy btedow (patrz w
podreczniku, rozdziat "Tabela btedow
ztacz fieldbus")

wt.

MQI nie wymienia danych

z podtgczonym urzadzeniem
MOVIMOT®

MQI nie zostato
skonfigurowane, lub
podtaczony falownik
MOVIMOT® nie odpowiada

Wytacznik serwisowy na
rozdzielaczu polowym
znajduje sie w potozeniu OFF
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» Sprawdzi¢ okablowanie RS-485
pomiedzy MQI a podtgczonym
MOVIMOT® oraz napiecie zasilajace
MOVIMOT®

» Sprawdzi¢, czy adresy ustawione
w MOVIMOT™ zgadzaja sie
z adresami w programie IPOS
(Polecenie "MovcommDef")

» Sprawdz, czy program IPOS zostat
uruchomiony

» Sprawdzi¢ ustawienie wytgcznika
serwisowego na rozdzielaczu
polowym

@7
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Deklaracja zgodnosci
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Deklaracja zgodnosci

Deklaracja zgodnosci WE EURODRIVE

900030010

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG hy :
Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal L
deklaruje na wltasng odpowiedzialno$¢ zgodnosé ponizszych produktéw '
przetwornice czestotliwosci serii MOVIMOT® D
ewentualnie w potaczeniu z silnikiem tréjfazowym
zgodnie z
Dyrektywa maszynowa 2006/42/WE 1)
Dyrektywa niskonapieciowa 2006/95/WE
Dyrektywa EMC 2004/108/WE 4)
Pokrewnych norm zharmonizowanych: EN 13849-1:2008 5)

EN 61800-5-2: 2007 5)

EN 60034-1:2004

EN 61800-5-1:2007

EN 60664-1:2003

EN 61800-3:2007
1) Produkty przeznaczone sg do montazu w maszynach. Uruchomienie niedozwolone jest dopoty,

dopoki nie zostanie stwierdzone, ze maszyny, w ktérych te produkty majg by¢ zamontowane,
spetniajg warunki powyzszej dyrektywy maszynowej.

4) Wymienione produkty nie sg w my$l dyrektywy EMC produktami zdatnymi do uzytku jako samodzielne
urzgdzenia. Dopiero po witgczeniu tych produktéw do catkowitego systemu mozliwa jest ocena zgodnosci
z normg EMC. Ocena taka sporzadzona zostata dla typowej instalacji, a nie dla poszczegdlnych produktow.

5) Wszystkie normy bezpieczenstwa technicznego dokumentacji wtasciwej dla produktu (instrukcja obstugi,
podrecznik, itd.), powinny by¢ zachowane przez petny cykl zywotnosci produktu.

Bruchsal 20.11.09

Johann Soder
Miejscowosé Data Kierownik dziatu technicznego a) b)

a) Osoba upowazniona do wystawienia niniejszej deklaracji w imieniu producenta
b) Osoba upowazniona do zestawienia dokumentacji technicznych

2309606923
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