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Genel uyarilar
Bu dokumanin kapsami

1 Genel uyarilar

1.1 Bu dokiimanin kapsami

Bu dokiimanda genel emniyet uyarilari ve PROFIBUS arabirimleri ile alan dagiticilari
igin secilmis bazi bilgiler bulunmaktadir.

Bu dokiimanin kapsamli sistem el kitabi ile isletme kilavuzunun yerine gegemeyece-
gini unutmayiniz.

PROFIBUS arabirimleri ve alan dagiticilari ile galismaya baslamadan 6nce ayrintili
el kitabini ve isletme kilavuzunu okuyunuz.

Ayrintili sistem el kitabi ile isletme kilavuzundaki bilgilere, uyarilara ve talimatlara
uyunuz. PROFIBUS arabirimleri ile alan dagiticilarinin arizasiz bir sekilde calisabil-
meleri i¢in bu sarttir.

PROFIBUS arabirimleri ve alan dagiticilari ile ilgili ayrintili el kitabi, isletme kilavuzu
ve diger dokimanlar, pdf dosyasi olarak birlikte verilen CD veya DVD Uzerinde
bulunmaktadir.

SEW-EURODRIVE tarafindan PDF formatinda yayimlanan tim teknik dokiimanlar
SEW-EURODRIVE'in internet sitesinden indirebilirsiniz; www.sew-eurodrive.com.

1.2  Emniyet uyarilarinin yapisi
Bu isletme kilavuzundaki uyarilarin yapisi:

Piktogram

>

A SINYAL SOZCUK!

Tehlike turd ve kaynagi.
Uyulmadiginda:

Tehlike dnleme dnlemi(leri).

Piktogram

Ornek:

>

Sinyal s6zcuk Anlami Uyulmadiginda
A TEHLIKE! Dogrudan bir tehlike Agir yaralanmalar veya 6lim

Olasi tehlikeli durum Agir yaralanmalar veya 6lim
Genel tehlike
. A DIKKAT! Olasi tehlikeli durum Hafif yaralanmalar
Belirli bir tehlike,
orn. elektrik soku
DUR! Olasi malzeme hasarlari Tahrik sisteminde veya ortamda hasar
olusmasi
° UYARI Faydal bir uyari veya ipucu.

Tahrik sisteminin kullaniimasi-
ni kolaylastirir.
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Emniyet uyarilan
Genel bilgiler

2

2.1

2.2

2.3

Hedef grup

Emniyet uyarilari

Asagida belirtilen temel emniyet uyarlari mal ve can kaybini énlemek igin 6nemlidir. igle-
tici temel emniyet uyarilarina dikkat edilmesinden ve bu uyarilara uyulmasindan sorum-
ludur. Sistem ve isletme sorumlusunun ve kendi sorumluluklar altinda cihaz Gizerinde
calisan Kisilerin cihaza erisebilmelerini ve kilavuzun okunabilecek bir durumda olmasini
saglayin. Agikliga kavusmasi gereken durumlar veya bilgi gereksinimi varsa, SEW-
EURODRIVE'a danigiimalidir.

Genel bilgiler

Hasar gérmis tranler kesinlikle monte edilmemeli ve devreye alinmamalidir. Hasarlar
derhal nakliye firmasina bildirilmelidir.

MOVIMOT® frekans ceviriciler isletme esnasinda korunma siniflarina gére, gerilim tasi-
yan, agik veya hareketli ve ddner pargalara sahip olabilir veya Uzerinde sicak ylzeyler
olusabilir.

Gerekli kapagin izinsiz olarak kaldirilmasi, yanlis kullanim, montaj ve kullanma sonucu
agir yaralanmalara ve hasarlara sebep olabilecek kaza olma ihtimali mevcuttur. Ayrintili
bilgiler dokiimanlardan alinabilir.

Montaj ve isletmeye alma ile ariza giderme ¢alismalari bir elektrik teknisyeni tarafin-
dan yapilmali (IEC60364 ve CENELEC HD 384 veya DIN VDE 0100 ve IEC 60664 veya
DIN VDE 0110 ve ulusal kaza 6nleme talimatlari dikkate alinmalidir).

Bu emniyet talimatlarina gore, elektrik teknisyenleri Grindn yerlegtiriimesini, montajini,
devreye alinmasini ve igletmesini bilen ve bu konularda gerekli yeterlilik belgelerine
sahip elemanlardir.

Diger tim nakliye, depolama, isletme ve atik bertarafi galismalari bu konularda egitilmis
kisiler tarafindan yapilmalidir.

Amacina uygun kullanim

Alan dagiticilar ve fieldbus arabirimleri ticari tesisler igin tasarlanmistir. Gegerli standart-
lara ve yonetmeliklere uygundur ve Algak Gerilim Yonetmeligi 2006/95/EG tarafindan
istenen sartlari yerine getirmektedir.

Teknik veriler ve baglanti kosullari cihazin etiketinde ve bu dokiimantasyonda belirtil-
mistir ve bunlara uyulmaldir.

Bu makinenin devreye alinmasi (amacina uygun isletmenin baslamasi), EMU Direktifi
2004/108/EG’ye ve son Urunlin de Makine Direktifi 2006/42/EG’ye uygunlugu tespit edi-
lene kadar yasaktir (EN 60204 dikkate alinmalidir).

MOVIMOT® frekans ceviricileri Algak Gerilim Direktifi 2006/95/EG talimatlarina
uygundur. MOVIMOT® frekans ceviriciler i¢in uygunluk beyaninda belirtilen normlar
uygulanir.
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Emniyet uyarilari
Tasima/Depolama

231 Giuvenlik iglevleri

Alan dagiticilar, fieldbus arabirimleri ve MOVIMOT® frekans ceviriciler kesinlikle tanim-
lanmayan ve agikga izin verilmeyen gavenlik islevleri icin kullaniimamalidir.

MOVIMOT® frekans ceviricileri guvenlik uygulamalarinda kullanildiginda, ek doku-
mantasyon "MOVIMOT® .. - islevsel Giivenlik" goz 6niinde bulundurulmalidir. Giivenlik
uygulamalarinda sadece SEW-EURODRIVE tarafindan, agik olarak bu uygulama igin,
teslim edilen komponentler kullaniimaldir!

2.3.2 Kaldirma diizeni uygulamalari

MOVIMOT® frekans ceviriciler kaldirma dizeni uygulamalarinda kullanildiginda,
MOVIMOT® isletme kilavuzunda bu uygulamalar i¢in 6zel olarak verilen konfiglirasyon
ve ayarlar dikkate alinmalidir.

MOVIMOT® frekans ceviriciler kaldirma dizenlerinde guvenlik tertibati olarak kullanila-
mazlar.

2.4 Tasima/Depolama

Tasima, depolama ve dogru olarak kullanma uyarilari dikkate alinmalidir. isletme kila-
vuzunun "Teknik Veriler" béluminde belirtilen iklim kosullarina uyulmahdir. Kaldirma
halkalarinin vidalarini sikin. Bu halkalar sadece MOVIMOT® tahrik tinitesinin agirhigini
tagiyabilecek sekilde boyutlandiniimigtir. Ayrica yuk baglanmamalidir. Gerektiginde
uygun, yeterli sekilde boyutlandirilmis tasiyicilar (6rn. halat kilavuzlari) kullaniimahdir.

2.5 Yerlestirme

Cihazlarin montaji ve sogutulmalari ilgili dokiimanlardaki talimatlara uygun olarak ger-
ceklesmelidir.

MOVIMOT® frekans ceviricileri izin verilmeyen yuklere karsi korunmalidir.

Kullaniimasi 6zellikle 6ngértlmedigi takdirde, asagdidaki ortamlarda kullaniimasi yasak-
tir:

« Patlama tehlikesi olan ortamlarda.

« Zararh yaglarin, asitlerin, gazlarin, buharlarin, tozlarin, 1ginimlarin vb. bulundugu
alanlarda.

» Kuvvetli mekanik ve darbe ylklerinin olustugu portatif uygulamalarda doki-
mantasyonuna gore.

2.6 Elektrik baglantisi

Gerilim altindaki MOVIMOT® frekans ceviricilerde galisma yaparken gegerli ulusal kaza
onleme talimatlari (6rn. BGV 3) dikkate alinmalidir.

Elektrik tesisati gegerli talimatlara gére yapilmahdir (6rn. kablo kesitleri, sigortalar, koru-
yucu iletken baglantilari). Bunlarin disindaki uyarilar dokiimanlarda verilmistir.

EMU uyarinca yapilacak montaj ¢alismalar (ekranlama, topraklama, filtre diizenleri ve
kablo serimleri) dokimanlarda verilmektedir. EMU yasalari tarafindan belirlenen sinir
degerlere uyulmasindan makinenin veya tesisin Ureticisi sorumludur.

Koruma onlemleri ve koruyucu donanimlar gegerli talimatlara uygun olmahdir (6r.
EN 60204 veya EN 61800-5-1).

MOVIMOT® tahrik tinitelerinde izolasyonun saglanmasi i¢in devreye almadan 6nce
EN 61800-5-1:2007, Bolum 5.2.3.2 uyarinca gerilim kontrolleri yapiimalidir.
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Emniyet uyarilan
Guvenli ayirma

2.7

2.8

Gilivenli ayirma

isletme

MOVIMOT® frekans ceviriciler EN 61800-5-1 tarafindan istenen, gui¢ ve elektronik bag-
lantilarinin emniyetli olarak ayrilmasi sartini yerine getirmektedir. Emniyetli bir ayirma
saglanabilmesi icin, baglanan tim akim devreleri de emniyetli ayirma sartini yerine
getirmelidir.

MOVIMOT® frekans geviricilerin monte edildigi tesisler ayrica gézetim ve koruma terti-
batlari ile donatiimalidir. Bu tertibatlar gecerli yasal uygulamalara (6rn. teknik donanim
yasasl, kaza 6nleme talimatlari vb.) uygun olmalidir. Tehlike potansiyeli yiksek olan
uygulamalarda ayrica koruyucu 6nlemler alinmasi gerekebilir.

MOVIMOT® frekans cevirici, alan dagiticisi (eger varsa) veya bus modulu (eger varsa)
besleme geriliminden ayrildiktan sonra, kondensatdrler sarjli olabileceginden, gerilim
altinda olan cihaz pargalarina ve gi¢ baglantilarina hemen temas edilmemelidir. Bes-
leme gerilimini kapattiktan sonra en az 1 dakika bekleyin.

MOVIMOT® tizerinde besleme gerilimi oldugu middetce, baglanti kutusu kapali olmali-
dir, yani:

« MOVIMOT® frekans gevirici vidalanmis olmali

« Alan dagiticisinin (eger varsa) ve bus modulinun (eder varsa) baglanti kutusunun
kapagdi vidalanmis olmali

» Hibrid kablonun (eger varsa) fisi takili ve vidalanmig olmahdir.

Dikkat: Alan dagiticinin (eger varsa) bakim salteri sadece bagli olan MOVIMOT® tahrik
Unitesini sebekeden ayirir. Alan dagiticisinin klemensleri bakim salterine basildiktan
sonra da sebeke gerilimine baghdir.

isletme LED’i veya diger gostergelerin sénmesi, cihazin sebekeden ayrildigini ve ener-
jisiz oldugunu gostermez.

Cihazin dahili guvenlik fonksiyonlari veya mekanik olarak bloke edilmesi motoru durdu-
rabilir. Ariza nedeninin giderilmesi veya reset edilmesi ile motorun otomatik olarak tekrar
calismasina neden olunabilir. Tahrik edilen makine i¢in bu duruma, bir emniyet geregi
olarak, izin verilmiyorsa, ariza giderilmeden énce cihazin sebekeden ayrilmasi gerek-
mektedir.

Dikkat yanma tehlikesi: MOVIMOT® tahrik Gnitesinin ve fren direnci sogutucu govdesi
gibi harici opsiyonlarin dis ylzeyleri igsletme esnasinda 60 °C'ye kadar isinabilir!
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Tip tanimi

PROFIBUS arabirimlerinin tip tanimlamalari

3 Tip tanimi

3.1  PROFIBUS arabirimlerinin tip tanimlamalari

MFP21D/Z21D

I— Tipi

Baglanti modulu:

Z11 = InterBus igin

Z21 = PROFIBUS igin

Z31 = DeviceNet ve CANopen igin
Z61 = AS-Interface igin

Tip

21=4x1/2x0 (Klemens lizerinden baglanti)

22=4x1/2x0 (Fig konektdr + klemens baglantisi)

32=6xI (Fis konektor + klemens baglantisi)
23=4x1/2x0 (LWL-Rugged-Line, sadece InterBus igin)
33=6xlI (LWL-Rugged-Line, sadece InterBus igin)
MFI.. = InterBus

MQIl.. = InterBus, entegre edilmis kigik kontrol birimi ile
MFP.. =PROFIBUS

MQP.. = PROFIBUS, entegre edilmis kigik kontrol birimi ile
MFD.. = DeviceNet

MQD.. = DeviceNet, entegre edilmis kiiglk kontrol birimi ile
MFO.. = CANopen

MFK.. = AS-Interface

3.2 PROFIBUS alan dagiticisinin tip tanimlamasi

3.21 Ornek MF../Z2.3., MQ../Z.3.
MFP21D/Z23D

Baglanti Modiilii

Z13 = InterBus igin

Z23 = PROFIBUS igin

Z33 = DeviceNet ve CANopen igin
263 = AS arabirimi igin

Fieldbus arabirimi

bkz. "PROFIBUS arabirimi tip tanimlamasi”

3.2.2 Ornek MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z.7.
MFP22D/MM15C-503-00/Z27F 0

| Baglant tiirui

0=XL/1=A
Baglanti Modiilii

Z17 = InterBus igin

Z27 = PROFIBUS igin

237 = DeviceNet ve CANopen igin
Z67 = AS-Interface igin

MOVIMOT® frekans gevirici

Fieldbus arabirimi

3.2.3 Ornek MF../Z.6., MQ../Z.6.

bkz. "PROFIBUS arabirimi tip tanimlamasi”

MFP21D/Z26F/AF0
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Tip tanimi

PROFIBUS alan dagiticisinin tip tanimlamasi

3.24 Ornek MF../MM..Z.8., MQ../MM../Z.8.

MFP22D/MM22C-503-00/Z28F 0/AF0
| Baglanti teknigi

Kompakt El Kitabr — PROFIBUS arabirimleri, alan daditicilar

Baglanti teknigi
AF0 = Kablo girisi metrik
AF1 = Micro tip konnektor/M12 soket
DeviceNet ve CANopen igin
AF2 = PROFIBUS igin M12 fis konnektor
AF3 = PROFIBUS + icin M12 fis konnektor
DC 24 V beslemesi igin M12 fis konnektor
AF6 = M12 fis konnektdr AS-Interface baglantisi

Baglanti Modiilii

Z16 = InterBus igin

Z26 = PROFIBUS icgin

236 = DeviceNet ve CANopen igin
266 = AS-Interface igin

Fieldbus arabirimi
bkz. "PROFIBUS arabirimi tip tanimlamasi”

AFO0 = Kablo girisi metrik
AF1 = Micro tip konnektér/M12 soket
DeviceNet ve CANopen igin
AF2 = PROFIBUS igin M12 fig konnektor
AF3 = PROFIBUS + igin M12 fis konnektor
DC 24 V beslemesi igin M12 fis konnektor
AF6 = M12 fis konnektér AS-Interface baglantisi

Baglant tiiru
0=L/1=A

Baglanti Modulii

Z18 = InterBus igin

Z28 = PROFIBUS igin

Z38 = DeviceNet ve CANopen igin
Z68 = AS-Interface igin

MOVIMOT® frekans gevirici

Fieldbus arabirimi
bkz. "PROFIBUS arabirimi tip tanimlamasi”
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Mekanik kurulum
Montaj talimatlari

4 Mekanik kurulum
4.1  Montaj talimatlari

UYARI

Alan dagiticilarin motor ¢ikisi fis konektora (hibrid kablo) teslimatta bir tasima emniyeti
1 ile donatiimistir.
Bu tagima emniyeti ile sadece IP40 koruma sinifina erisilir. Ongériilen koruma sinifinin

saglanabilmesi i¢in, bu tasima emniyeti ¢ikartilip yerine uygun bir karsi fis takilmali ve
vidalanmalidir.

4.1.1 Montaj

Alan dagiticilar sadece diz, titresim sénimleme 6zelligine sahip ve burulmaya karsi
sa@lam bir destek Uzerine yerlestiriimeli/monte edilmelidir.

MFZ.3 alan dagiticisinin baglanmasi igin M5 vidalar ve bu vidalara uygun rondelalar
kullaniimasini 6énermekteyiz. Vidalar bir tork anahtar ile sikilmalidir (izin verilen
sikma momenti 2.8 — 3.1 Nm (25 — 27 Ib.in)).

MFZ.6, MFZ.7 veya MFZ.8 alan dagiticisinin baglanmasi i¢in M6 vidalar ve bu vida-
lara uygun rondelalar kullanilmasini énermekteyiz. Vidalar bir tork anahtari ile sikil-
malidir (izin verilen sikma momenti 3.1 — 3.5 Nm (27 — 31 Ib.in)).

4.1.2 Nemli veya dis mekanlara montaj

Kablo igin uygun rakorlar kullaniimalidir (gerektiginde rediksiyon pargalari kullaniniz).

Kullanilmayan kablo gecisleri ve M12 baglanti soketleri vidali kapaklarla kapatiima-
hdir.

Kablo girisi yandan ise, kabloyu bir damlama déngusu yaparak baglayin.

Fieldbus arabirimini / baglanti kutusunun kapagini tekrar baglamadan, sizdirmazlik
yuzeylerini kontrol edin, gerekiyorsa temizleyin.
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Mekanik kurulum 4
Fieldbus arabirimleri MQ.. / MF..

4.2 Fieldbus arabirimleri MQ.. / MF..
Fieldbus arabirimleri MQ.. / MF.. asagidaki sekilde monte edilebilir:

«  MOVIMOT® baglanti kutusuna montaj
« Alanda montaj

421 MOVIMOT® baglanti kutusuna montaj
1. MFZ’nin altinda bulunan "knock-out" pargalari resimde goérildugu gibi kirin:

1138656139

UYARI

Knock-Out [1] kirdiktan sonra agilan deligin kenarlarindaki gapaklar temizlenmelidir!
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4 Mekanik kurulum
Fieldbus arabirimleri MQ.. / MF..

2. Fieldbus arabirimini, sekilde goruldigu gibi MOVIMOT® baglanti kutusuna monte
edin:

1138663947
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Mekanik kurulum

Fieldbus arabirimleri MQ.. / MF..

4.2.2 Alanda montaj

Asagidaki resimde bir MF.. / MQ.. fieldbus arabiriminin motora yakin montaji gérilmek-

tedir:

1138749323

[1] Vidalarin uzunlugu min. 40 mm
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4.3
431

4.3.2

Mekanik kurulum
Alan dagiticisi

Alan dagiticisi
MF../Z2.3., MQ../Z.3. alan dagiticilarinin montaji
Resimde ..Z.3. alan dagiticisinin montaj élguleri verilmistir:

1138759307

MF../Z2.6., MQ../Z.6. alan dagiticilarinin montaji
Resimde ..Z.6. alan dagiticisinin montaj dlclleri verilmistir:

1138795019
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Mekanik kurulum
Alan dagiticisi

4.3.3 MF../MM../2.7., MQ../MM../Z.7. alan dagiticilarinin montaji
Resimde ..Z.7. alan dagiticisinin montaj élguleri verilmistir:

1138831499

4.3.4 MF../MM../Z.8, MQ../MM../Z.8. alan dagiticilarinin montaji (Boyut 1)
Resimde ..Z.8. alan dagiticisinin duvara montaj 6l¢uleri verilmistir (Boyut 1):

1138843147
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Mekanik kurulum
Alan dagiticisi

4.3.5 MF.../MM../Z.8, MQ../MM../Z.8 alan dagiticilarinin montaji (Boyut 2)
Resimde ..Z.8. alan dagiticisinin duvara montaj 6l¢uleri verilmistir (Boyut 2):

1138856203
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Elektriksel montaj 5
EMU acisindan tesisat planlamasi

5 Elektriksel montaj
5.1 EMU agisindan tesisat planlamasi

5.1.1 Montaj elemanlarinin hazirlanmasi ve dosenmesi uyarilari

Merkezi olmayan tahrik tnitelerinin basarili bir sekilde monte edilmesinde kablo segimi,
dogru topraklama ve isleyen bir es potansiyel dengeleme 6nemli faktorlerdir.

Esas itibari ile gegerli normlar uygulanmalidir. Bunun disinda, agsagdidaki noktalar da
g6z 6nunde bulundurulmalidir:

* Potansiyel gerilim denkleme

— Fonksiyon topraklamasindan (koruyucu topraklama baglantisi) bagimsiz olarak,
asagida belirtildigi gibi, diisik empedansli, HF uyumlu bir potansiyel dengelemeli
(bkz. ayrica VDE 0113 veya VDE 0100 Boliim 540) olarak hazirlanmalidir, érn.

— metalik komponentlerin yuzey temaslari saglanarak
— yassl bant topraklayicilar (HF litz teli) kullanarak
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— Veri kablolarinin ekranlama iletkeni potansiyel dengeleme icin kullanilamaz.
» Veri kablolari ve 24 V gii¢c beslemesi
— Bu kablolar parazite sebep olabilecek kablolardan (6rn. solenoid valflara
kumanda kablolari, motor kablolari vb.) ayri olarak dosenmelidir.
« Alan dagitici

— SEW-EURODRIVE tarafindan o6zellikle bu amag icin tasarlanmis hazir SEW
hibrid kablolar kullaniimasi énerilmektedir.

et e oy

XK R
RIS
K

1138899339

« Kablo rakorlari

— Ekranlama kablosuna blylk bir alanda temas eden rakorlar secilmelidir (kablo
rakoru segimi ve montaji ile ilgili uyarilar dikkate alinmahdir).
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Elektriksel montaj
EMU agisindan tesisat planlamasi

Kablo ekrani
— Kablo ekrani EMU uyumlu olmalidir (yiksek ekran sénimlenmesi),
— kablo igin mekanik koruma ve ekranlama goérevi yapmalidir,

— kablo uglari cihazin metal gdvdesi ile genis temas alanina (EMU metal kablo
rakorlari Uzerinden) sahip olmalidir (bu bélimdeki kablo rakoru se¢imi ve montaji
ile ilgili uyarilar dikkate alinmalidir).

Aynintili bilgi igin, "Pratikte Tahrik Teknigi, Tahrik Tekniginde EMU" yayinindan
alinabilir.

5.1.2 MOVIMOT® ile MF.. / MQ .. fieldbus arabiriminin baglantisi igin bir 6rnek

Fieldbus arabirimi MF../ MQ.. ve MOVIMOT® ayri ayri monte edildiginde, RS-485-bag-
lanti asagidaki sekilde yapilmahdir:

DC 24 V besleme tasindiginda
— Ekranlanmig kablolar kullaniimalidir

— Ekran her iki cihazda da EMU kablo rakorlari Gzerinden gévdeye yerlestiriimelidir
(bu bélimdeki kablo rakoru montaiji ile ilgili diger uyarilar dikkate alinmalidir)

— Damarlar giftler halinde bikilmelidir (asagidaki resme bakiniz)

RS+ ] RS+

RS- [ — GND
24v - —
GND L — RS-

1138904075

DC 24 V besleme tagsinmadiginda:

MOVIMOT® ayri bir besleme kablosu ile DC 24 V ile beslendiginde, RS485 baglan-
tis1 asagidaki sekilde yapilmalidir:

— Ekranlanmis kablolar kullaniimahdir

— Ekran her iki cihazda da EMU metal kablo rakorlari Gzerinden gévdeye yerlestiril-
melidir (bu bélimdeki kablo rakoru sec¢imi ve montaiji ile ilgili diger uyarilar dikkate
alinmalidir)

— RS-485 arabiriminde referans potansiyel GND prensip olarak birlikte dosen-
melidir
— Damarlar bukulmelidir (agsagidaki resme bakiniz)

RS+
RS-

GND

1138973579
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Elektriksel montaj
Fieldbus arabirimleri, alan dagiticilari montaj talimatlar

5.2 Fieldbus arabirimleri, alan dagiticilari montaj talimatlar
5.2.1 Sebeke besleme kablolarinin baglanmasi

MOVIMOT® frekans geviricinin nominal gerilimi ve frekansi sebeke verilerine uygun
olmalidir.

Kablo kesiti anma gucundeki girisi akimina Iggpeke gore segilmelidir; bu konudaki
bilgiler i¢cin isletme kilavuzunun "Teknik Bilgiler" bolimune bakiniz.

Kablo sigortalarini sebeke beslemesinin baslangicina toplama ¢ubugu baglanti nok-
tasinin arkasina takin. D, DO, NH tipi sigortalar veya bir gl¢ kesici kullaniimahdir.
Sigortanin degeri kablo kesitine baglidir.

Koruyucu donanim olarak normal topraklama kagagdi devre kesiciler kullaniimasi
yasaktir. Tip B, Universal topraklama kagcagi devre kesiciler kullanilabilir. Normal
MOVIMOT™ tahrik Gnitesi isletmelerinde > 3.5 mA topraklama kagagi akimlari oluga-
bilir.

EN 50178’e gbre, koruyucu iletkene paralel olarak, ikinci bir PE (koruyucu toprak-
lama) baglantisi (min. kesiti sebeke besleme kablosunun kesitine esit olmalidir) ayr
bir baglanti olarak gereklidir. isletmeye bagl olarak > 3.5 mA topraklama kagagi
akimlari olusabilir.

MOVIMOT® tahrik tnitelerinin anahtarlanmasi icin IEC 158’e uygun AC-3 kategorisi
kontaktorli agma-kapama anahtarlari kullaniimalidir.

SEW-EURODRIVE, yildiz noktasi topraklanmamis gerilim sebekelerinde (IT sistem-
leri) darbe-kod 6lgim prensipli toprak kacagi denetleyicileri kullaniimasini énermek-
tedir. Bu sayede toprak kagagi denetleyicide frekans geviricinin topraga gore kapa-
sitansi nedeniyle hatalar olusmaz.

Kompakt El Kitabr — PROFIBUS arabirimleri, alan daditicilar
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5 Elektriksel montaj
Fieldbus arabirimleri, alan dagiticilari montaj talimatlari

20

5.2.2 PE baglantisi ve es / veya potansiyel baglanti uyarilari

Hatali PE baglantisi.
Elektrik soku nedeniyle can kaybi, agir yaralanmalar veya maddi zarar.
* Rakorlar igin izin verilen sikma momenti: 2.0 - 2.4 Nm (18 - 21 Ib.in).

* PE baglantisinda agagdidaki uyarilar dikkate alinmalidir.

izin verilmeyen montaj sekli | Oneri: Masif baglanti teli ile montaj, izin
Catal kablo pabucu ile montaj, verilen maks. kesitler
tum kesitler igin izin verilir maksimum 2.5 mm?

a0
<
;49@

<
(]

323042443 323034251 323038347

[1] M5-PE vidalara uygun ¢atal kablo pabucu

5.2.3 Klemensler igin izin Verilen Baglanti Kesiti ve Yiiklenebilirlik

Giic klemensleri X1, X21 Kumanda klemensleri X20
(vidah klemensler) (yayh klemensler)
Baglanti kesiti (mm2) 0.2 mm?2 — 4 mm? 10.08 mm?2 — 2.5 mm?
Baglanti kesiti (AWG) AWG 24 — AWG 10 AWG 28 - AWG 12
Yiiklenebilirlilik 32 A maksimum siirekli akim 12 A maksimum siirekli akim

Gig klemenslerinin maksimum sikma momenti 0.6 Nm (5 Ib.in).
5.2.4 DC 24 V besleme geriliminin MFZ.1 modiiler tasiyicida diigiim baglantisi

* DC-24 V glg¢ kaynaginin baglanti alaninda 2 adet M4 x 12 pim bulunur. Bu pimler
DC-24 V besleme geriliminin aktariimasi igin kullanilabilir.

1140831499

» Baglanti pimlerinin yiklenebilirligi 16 A’dir.

+ Alti kése somunlarin ve baglanti pimlerinin izin verilen ylklenebilirligi 1,2 Nm
(11 Ib.in) £ % 20.
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Elektriksel montaj
Fieldbus arabirimleri, alan dagiticilari montaj talimatlar

5.2.5 MFZ.6, MFZ.7 ve MFZ.8 alan dagiticilarinda ilave baglanti olanagi

+ DC-24V gug kaynaginin baglanti alaninda 2 M4 x 12 pimli bir X29 klemens blogu ve
takilabilir bir X40 klemens bulunmaktadir.

0 24V GND
Safety Power PE 1 2

1141387787

+ DC-24 V besleme geriliminin papatya zincirleme baglantisi igin X29 klemens bloku
(bkz. Isletme Kilavuzu "Cihaz Yapisi" bélimii) X20 klemense alternatif olarak kulla-
nilabilir. Pimlerin ikisi de dahili olarak, X20 Uzerindeki 24 V baglantiya baglanmistir.

Klemens kontaklari
No. isim | Fonksiyon

X29 124V Elektronik modul ve sensdrler icin 24 V besleme gerilimi
(pim, X20/11 ile arsina kopri bagh)

2 GND Modil elektronigi ve sensdrler icin 0V24 referans potansiyeli
(pim, X20/13 ile arasina kdpru bagl)

« Takilabilir klemens X40 ("Safety Power"), MOVIMOT® frekans geviricinin bir emniyet
reset tertibati Uzerinden DC-24 V gerilimle beslenmesi igin dngdrulmugtar.

Bu sayede MOVIMOT® tahrik tinitesi guvenlik uygulamalarinda da kullanilabilir. Bu
konudaki bilgiler icin ilgili MOVIMOT® frekans geviricinin "MOVIMOT® MM.. icin
Guvenli Ayirma" dokiimanina bakin.

Klemens kontaklari

No. isim  islev
X40 1 24V | MOVIMOT®un emniyetli kapatma cihazi ile kapatiimasi icin 24 V glc¢
kaynagi

2 GND  MOVIMOT®un emniyetli kapama cihazi ile kapatiimasi i¢in 0V24
referans potansiyeli

+ Fabrika tarafindan X29/1 ile X40/1 ve X29/2 ile X40/2 arasina kdpru baglanmistir.
Bu sayede MOVIMOT® frekans gevirici ile fieldbus arabirimi ayni DC-24 V gerilim ile
beslenir.

» Her iki pim igin referans degerler:

— Yiklenebilirlilik: 16 A

— Alti kbse basl somunlarin izin verilen sikma momenti: 1,2 Nm (11 Ib.in) + % 20.
» Vidali klemens X40 igin referans degerler:

— Yiklenebilirlilik: 10 A

— Baglanti kesiti: 0,25 mm? — 2,5 mm? (AWG24 — AWG12)

— izin verilen sikma momenti: 0,6 Nm (5 Ib.in)

Kompakt El Kitabr — PROFIBUS arabirimleri, alan daditicilar
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Elektriksel montaj
Fieldbus arabirimleri, alan dagiticilari montaj talimatlari

5.2.6 EMU metal kablo rakorlari

SEW tarafindan teslim edilen EMU metal kablo rakorlari asagidaki sekilde monte
edilmelidir:

1141408395

Dikkat: izolasyon folyosu [1] kesilmeli ve arkaya katlanmamahdir!
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Elektriksel montaj 5
Fieldbus arabirimleri, alan dagiticilari montaj talimatlar

5.2.7 Kablolamanin kontrolii

Kablolama
kontroliinden
sonra

Sisteme ilk defa gerilim vermeden 6nce, kablolama hatasi nedeniyle insanlara, tesise
ve cihazlara zarar verilmemesi icin kablo tesisati kontrol edilmelidir.

Tam fieldbus arabirimlerini baglanti modulinden ¢ikartin

Tim MOVIMOT® frekans ceviricilerini baglanti modulinden ¢ikartin (sadece MFZ.7,
MFZ.8'de)

Motor ¢ikislarinin konnektdrlerini (hibrid kablo) alan dagiticisindan ayirin
Kablo izolasyonunu gecerli ulusal normlara gdre kontrol edin
Topraklamay!i kontrol edin

Sebeke hatti ile DC 24 V kablo arasindaki izolasyonu kontrol edin
Sebeke hatti ile iletisim kablosu arasindaki izolasyonu kontrol edin

DC 24 V kablonun kutuplarini kontrol edin

iletisim kablosunun kutuplarini kontrol edin

Sebeke faz sirasini kontrol edin

Fieldbus arabirimleri arasindaki potansiyel dengeyi saglayin

Tam motor ¢ikiglarini (hibrit kablo) takin ve vidalarini sikin

Tum fieldbus arabirimlerini takin ve vidalayin

Tum MOVIMOT® frekans ceviricileri takin ve vidalarini sikin (sadece MFZ.7, MFZ.8)
Tdm baglanti kutusu kapaklarini monte edin

Kullanilmayan fig baglantilarini kapatin

5.2.8 PROFIBUS kablosunun alan dagiticisina baglanmasi

PROFIBUS kablolarinin alan dagiticisina baglanmasinda dikkate edilecek noktalar:

Alan dagiticisinin iginde bulunan baglanti damarlari mimkin oldugu kadar kisa
olmalidir

Gelen ve giden bus'lar igcin PROFIBUS baglanti damarlari ayni uzunlukta olmalidir
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Elektriksel montaj
MFP.. / MQP..li baglanti modiilii MFZ21'in MOVIMOT® cihaza baglanmasi

5.3  MFP. /MQP..'li baglanti modiilii MFZ21'in MOVIMOT® cihaza baglanmasi
5.3.1 MFP../ MQP..PROFIBUS arabirimli baglanti modiilii MFZ21'in MOVIMOT® cihaza baglanmasi

lE MFZ21 (PROFIBUS) X20 B3I MOVIMOT®
O Q
VIF221 19| 20] 21| 22| 23] 24| 25] 26| 27 28| 29] 30| 31| 32| 33| 34| 35 36:|
= ° 1 0 Iz
L 1]2[3[4a5]6]7]8]9[10/11[12[13[14[15/16[17[18]=]| [=] |2 [C[G|&l=|2eh|é |
o Qs a2 4> >a a3+ . a N[ x| x|
EOOO O O = o = J 36 &3 x hd )
oo 2] a [a} o
MFP.. 5 S I e o B »—é
MQP..
¥ - M |
A== T A 24V
B=——o—=—- H—————B
[41© PROFIBUS DP& [4]
1141430027

0 = Potansiyel seviyesi 0

[11 MF./z21/ MOVIMOT® montaji ayri ayri yapildiginda:

RS-485 kablosunun ekranini EMU kablo rakoru tzerinden MFZ ile MOVIMOT®-g6vdesine baglayin
[2] Tum bus katihmcilari arasindaki potansiyel dengeyi saglayin
[3] 19 — 36 (— sayfa 31) arasi klemenslerin baglanmasi

[4] EMU metal kablo rakorlari

1 = Potansiyel seviyesi 1

Klemens baglantilar
No. isim Yén Fonksiyon
X20 1 A Girig PROFIBUS-DP Veri hatti A (gelen)
2 B Giris PROFIBUS-DP Veri hatti B (gelen)
3 DGND - PROFIBUS-DP icin veri referans potansiyeli (sadece kontrol amagl)
4 A Cikis PROFIBUS-DP Veri hatti A (giden)
5 B Cikis PROFIBUS-DP Veri hatti B (giden)
6 DGND - PROFIBUS-DP icin veri referans potansiyeli (sadece kontrol amagl)
7 - - rezerve edildi
8 VP Cikis +5 V-Cikis (maks. 10 mA) (sadece kontrol amagli)
9 DGND - VP i¢in referans potansiyeli (klemens 8) (sadece kontrol amagli)
10 |- - rezerve edildi
1M1 |24V Girig Modiil elektronigi ve sensdrler igin 24 V besleme gerilimi
12 24V Cikis 24V gerilim beslemesi (klemens X20/11 ile kdpri bagh)
13 | GND - Modiil elektronigi ve sensdrler igin 0V24 referans potansiyeli
14 | GND - Modiil elektronigi ve sensorler igin 0V24 referans potansiyeli
15 |24V Cikis MOVIMOT® icin 24 V gerilim beslemesi (klemens X20/11 ile kdpru bagl)
16 | RS+ Cikis MOVIMOT® klemens RS+ icin iletisim baglantisi
17 RS- Cikis MOVIMOT® klemens RS- icin iletisim baglantisi
18 | GND - MOVIMOT® icin 24 V referans potansiyeli (klemens X20/13 ile kopri bagli)

24
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Elektriksel montaj

MFP.. / MQP..’li Alan Dagiticisi MFZ23'un Baglanmasi

5.4
5.4.1

MFP.. / MQP..’li Alan Dagiticisi MFZ23'iin Baglanmasi

MFP21 / MQP21, MFP22 /| MQP22 PROFIBUS arabirimli ve 2 ayri DC-24-V gerilim devreli MFZ23
baglanti modiilii

L3
L2
L1

MFP21
MQP21

MFP22

L3

L2

| I
x1|8l7]e6[5[a]3]2]1]<amm?@awc10)

- N N o o W
o a0 J J J Jd 4Ja o

[— = — - — - — - —

|.|J - 1
< 2.5 mm? (AWG12) <4 mm2 (AWG10) g)

L1
- PE

MQP22 L L [ 1 x020I L[] I 11 | Xx21
1]2[3[4][5[6]7[8[9[10/1]2]3]4[5[6][7]8
EEEEREEEEEEEEHEEE

0} O ON|N|O|lO|Y|Y|Z|Z
2x24V, : I ~1>1%®

DC A==== po------- —epooleode-poobodoobooo A

., | PROFIBUS-DP - S I S N S (N N R B
& 1] [1] ®
24V1 24V1
GND1 GND1
24V2 24v2
GND2 GND2
1141439627

0 = Potansiyel seviyesi 0

[1] EMU metal kablo rakorlari

|I| = Potansiyel seviyesi 1 = Potansiyel seviyesi 2

Klemens baglantilar

No. isim | Yon Fonksiyon
X20 1 A Giris PROFIBUS-DP Veri hatti A (gelen)
2 | B Giris PROFIBUS-DP Veri hatti B (gelen)
3 |DGND |- PROFIBUS-DP igin veri referans potansiyeli (sadece kontrol amacl)
4 |- - rezerve edildi
5 VP Cikis +5 V-Cikis (maks. 10 mA) (sadece kontrol amagli)
6 A Cikis PROFIBUS-DP Veri hatti A (giden)
7 |B Cikis PROFIBUS-DP Veri hatti B (giden)
8 |DGND | - PROFIBUS-DP igin veri referans potansiyeli (sadece kontrol amagli)
9 - - rezerve edildi
10 DGND | - VP icin referans potansiyeli (klemens 5) (sadece kontrol amagli)
X21 1 24V Girig Moduil elektronigi, sensorler ve MOVIMOTé icin 24 V besleme gerilimi
2 |24V Cikis 24 V Gerilim beslemesi (klemens X21/1 ile kopriill)
3 |[GND |- Modiil elektronigi, sensorler ve MOVIMOT® igin 0V24 referans potansiyeli
4 [ GND |- Modiil elektronigi, sensorler ve MOVIMOT® igin 0V24 referans potansiyeli
5 V2124 | Girig Aktuatorler icin 24 V gerilim beslemesi (dijital ¢ikislar)
6 V2124 | Cikis AktUatorler igin 24 V gerilim beslemesi, X21/5 klemensi ile kdpri bagli
7 ' GND2 | - Aktuatorler icin 0V24V referans potansiyeli
8 ' GND2 | - Aktiatorler igin 0V24V referans potansiyeli
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Elektriksel montaj
MFP.. / MQP..’li Alan Dagiticisi MFZ23'un Baglanmasi

5.4.2 MFP21/MQP21, MFP22/ MQP22 PROFIBUS arabirimli ve 1 ortak DC-24-V gerilim devreli MFZ23
baglanti modiilii

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — - — - — - — [——— - ——— —— —— - PE
| |
x1|8]7]le6]l5[4]3]2]1]<4mm2@awc10)
i |wrP21 AR
o—j(mep21 | = - - - - - ==
— <2.5 mm2 (AWG12) <4 mm? (AWG10)
MFP22
| ool Maps2 [ [ [ ] Xgo [ [ [ | I L [ X21
1]2[3[4[5[6]7[8[9[10[1] 2[3][4|5[6][7]8
EEEE R EEEEEBEEREEE
O O O 8l O ol 9 Q] ZZ
1x24V S c.... = g I
X bc AT | proFBUSDP Ll I O A
1 - 1
B === e S e e e EEaEEEEe B
X0 M1
24V 24V
GND GND
1141449739

0 = Potansiyel seviyesi 0

[1] EMU metal kablo rakorlari

1 = Potansiyel seviyesi 1 = Potansiyel seviyesi 2

Klemens baglantilar

No. isim | Yon Fonksiyon
X20 1 A Girig PROFIBUS-DP Veri hatti A (gelen)
2 B Giris PROFIBUS-DP Veri hatti B (gelen)
3 |DGND |- PROFIBUS-DP icin veri referans potansiyeli (sadece kontrol amacl)
4 |- - rezerve edildi
5 VP Cikis +5 V-Cikis (maks. 10 mA) (sadece kontrol amagli)
6 A Cikis PROFIBUS-DP Veri hatti A (giden)
7 B Cikis PROFIBUS-DP Veri hatti B (giden)
8 DGND | - PROFIBUS-DP icin veri referans potansiyeli (sadece kontrol amagli)
9 |- - rezerve edildi
10 | DGND | - VP igin referans potansiyeli (klemens 5) (sadece kontrol amagl)
X21 1 24V Girig Modul elektronigi, sensorler ve MOVIMOT@ icin 24 V besleme gerilimi
2 24V Cikis 24 'V gerilim beslemesi (klemens X21/1 ile koprili)
3 |[GND |- Modlil elektronigi, sensorler ve MOVIMOT® icin 0V24 referans potansiyeli
4 GND |- Modlil elektronigi, sensorler ve MOVIMOT® icin 0V24 referans potansiyeli
5 V2124 | Girig Aktuatorler icin 24 V gerilim beslemesi (dijital ¢ikislar)
6 V2124 Cikis Aktlatorler igin 24 V gerilim beslemesi, X21/5 klemensi ile kopri bagh
7 GND2 | - AktUatorler icin 0V24V referans potansiyeli
8 ' GND2 | - Aktuatorler igin 0V24V referans potansiyeli
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Elektriksel montaj
MFP.. / MQP..’li Alan Dagiticisi MFZ23'un Baglanmasi

5.4.3 MFP32/MQP32 PROFIBUS arabirimli baglanti modiilii MFZ23

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-—-"—-——-—- . [ — PE
x1|8[7]6[5[4a[3]2]1]<4mm?AawWG10)
a 33939 93d
[PO°IMFP32 |- - - - - - - - - - m e mm e m e mm e m e mm - m
00| MQP32 <2.5mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
L [ [ | X§° L [ [ [ [ | Xf1 [ [ |
1[2[3[4]5[6]7[8[9[10/1][2[3][4[5][6]7]8
< O O ¢ 0o O O o O> > QA o I R )
z e > zZ e Zy 3|z Z e ¢e¢
1X24VDC a a a
Az===l mocooooo- e e ey A
1 1
B — PROFIBUS-DP D N I B
24V [ t 24V
GND GND
1141460619

0 = Potansiyel seviyesi 0 |I| = Potansiyel seviyesi 1

[1] EMU metal kablo rakorlari

Klemens baglantilar

No. isim Yén Fonksiyon
X20 1 A Girig PROFIBUS-DP Veri hatti A (gelen)
2 B Giris PROFIBUS-DP Veri hatti B (gelen)
3 DGND - PROFIBUS-DP icin veri referans potansiyeli (sadece kontrol amagl)
4 - - rezerve edildi
5 VP Cikis +5 V-Cikis (maks. 10 mA) (sadece kontrol amagli)
6 A Cikis PROFIBUS-DP Veri hatti A (giden)
7 B Cikis PROFIBUS-DP Veri hatti B (giden)
8 DGND - PROFIBUS-DP icin veri referans potansiyeli (sadece kontrol amagl)
9 - - rezerve edildi
1 DGND - VP icin referans potansiyeli (klemens 5) (sadece kontrol amagli)
X21 1 24V Girig Modiil elektronidi, sensorler ve MOVIMOT(;D icin 24 V besleme gerilimi
2 24\ Cikis 24V gerilim beslemesi (klemens X21/1 ile képruli)
3 GND - Modiil elektronidi, sensorler ve MOVIMOT® icin 0V24 referans potansiyeli
4 GND - Modiil elektronigi, sensorler ve MOVIMOT® icin 0V24 referans potansiyeli
5 - - rezerve edildi
6 - - rezerve edildi
7 - - rezerve edildi
8 - - rezerve edildi

Kompakt El Kitabr — PROFIBUS arabirimleri, alan daditicilar
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Elektriksel montaj
MFP.. / MQP..’li alan dagiticisi MFZ26, MFZ27, MFZ28 baglantisi

5.5
5.5.1

MFP.. / MQP..’li alan dagiticisi MFZ26, MFZ27, MFZ28 baglantisi

MFP21 / MQP21, MFP22 / MQP22 PROFIBUS arabirimli ve 2 ayri DC-24-V gerilim devreli MFZ26,
MFZ27, MFZ28 baglanti modiilleri

o 5 L3 L3
N L2 L2
- L1 L1
pIEZ26 PE-—-—-—=-—- - |- —-—-—-—-—- PE
—J .
Hl—;r): x1 [1]2]3[4a]5][6] 7]8]<amm?(awa10)
W ~ =~ o0 &N o o W |
R [2] o 4 o2 a3 4J J a a
@l L. | [T T Tt T T T T T T T T T T oo oo o s s s s s
—J L
:O: 19| 20] 21| 22| 23] 24| 25| 26| 27[ 28] 29| 30| 31[ 32| 33| 34] 35] 36
1
|:| IS N N N {< 2.5 mm? (AWG12) | X20
[ [ [ ] (I) | 52— — |
MFZ28 1[2[3[4[5][6]7[8]9][10]11]12[13[14[15[16[17]18
+ < o O« o O o 0O O o > > O o ¥ ¥ N o
5 2> 2% o3 333 5 888
IE élzoo Q Q Q Ol O SIS &6
S —_ A____I| PROF'BUS lv| _______________ 1 1 A
MFP21 MFP22 B"[_;]"‘_ DP ém “““““““ R B
MQP21 MQP22 24V1
24V1 SND!
GND1
2x24 VDc 24v2
24v2
GND2
GND2
1141472267
0 = Potansiyel seviyesi 0 1 = Potansiyel seviyesi 1 = Potansiyel seviyesi 2

[1] EMU metal kablo rakorlari

[2] 19 — 36 (— sayfa 31) arasi klemenslerin baglanmasi

Klemens baglantilar

No. isim | Yén Fonksiyon

X20 1 A Girig PROFIBUS-DP Veri hatti A (gelen)
2 B Giris PROFIBUS-DP Veri hatti B (gelen)
3 DGND | - PROFIBUS-DP icin veri referans potansiyeli (sadece kontrol amagl)
4 A Cikis PROFIBUS-DP Veri hatti A (giden)
5 B Cikis PROFIBUS-DP Veri hatti B (giden)
6 DGND - PROFIBUS-DP icin veri referans potansiyeli (sadece kontrol amagli)
7 - - rezerve edildi
8 | VP Cikis +5 V-Cikis (maks. 10 mA) (sadece kontrol amagli)
9 DGND | - VP igin referans potansiyeli (klemens 8) (sadece kontrol amagli)
10 - - rezerve edildi
1M1 24V Girig Modiil elektronidi ve sensdrler icin 24 V besleme gerilimi
12 |24V Cikis 24 V gerilim beslemesi (klemens X20/11 ile kdpri bagl)
13 GND - Modiil elektronidi ve sensdrler igin 0V24 referans potansiyeli
14 GND - Modiil elektronigi ve sensorler igin 0V24 referans potansiyeli
15 V2124 | Girig Aktuatorler igin 24 V gerilim beslemesi (dijital ¢ikiglar)
16 V2124 | Cikis Aktuatorler igin 24 V gerilim beslemesi (klemens X20/15 ile képri bagh)
17 | GND2 | - Aktuatorler (dijital ¢ikiglar) icin 0V24 referans potansiyeli
18 GND2 | - Aktlatorler (dijital gikislar) igin 0V24 referans potansiyeli
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Elektriksel montaj
MFP.. / MQP..’li alan dagiticisi MFZ26, MFZ27, MFZ28 baglantisi

5.5.2 MFP21/MQP21, MFP22/ MQP22 PROFIBUS arabirimli ve 1 ortak DC-24-V gerilim devreli MFZ26,
MFZ27, MFZ28 baglanti modiilleri

ul Ju L3 L3
0|1 L2 L2
L1 L1
MFZ226 PE-— = — = — = — - _ e PE
- : |
HI_:O: xt1|1]2]|3[a]5]6]7]8]<4amm?awG10)
d 3393398
MFZ27 21 L)
@l o TR et
—] L
:O: 19] 20| 21]22] 23| 24| 25[ 26| 27 28] 29| 30| 31| 32| 33| 34| 35| 36
R 1
I I I I I
|:| <25 mm? (AWG12) } X20
I I I I
0 1
MFZ28 123456789 [10/11[12]13][14][15/16[17]18
+ < O < o O ¢ o O ¢ > > o 9o ¥ ¥ N N
zZ zZ 9 > zZz O« S b 4 % g % %
|§ Ig—IOOO (DD (DD 8 ol o S| S| 6] 6
~ =(eeYe)
A=z===ul Y S e e e L er A
MFP21 MFP22 \ .
MQP21 MQP22 B____' PROEEUS"\' _______________ Ee— === ————= B
oy H1© o] sy
1x 24 Voc GND GND
1141483147
‘ 0 = Potansiyel seviyesi 0 1 = Potansiyel seviyesi 1 = Potansiyel seviyesi 2

[11 EMU metal kablo rakorlari
[2] 19 — 36 (— sayfa 31) arasi klemenslerin baglanmasi

Klemens baglantilar

No. isim Yén Fonksiyon
X20 1 A Giris PROFIBUS-DP Veri hatti A (gelen)
2 B Girig PROFIBUS-DP Veri hatti B (gelen)
3 DGND - PROFIBUS-DP igin veri referans potansiyeli (sadece kontrol amagli)
4 A Cikis PROFIBUS-DP Veri hatti A (giden)
5 B Cikis PROFIBUS-DP Veri hatti B (giden)
6 DGND - PROFIBUS-DP igin veri referans potansiyeli (sadece kontrol amach)
7 - - rezerve edildi
8 VP Cikis +5 V-Cikis (maks. 10 mA) (sadece kontrol amagli)
9 DGND - VP igin referans potansiyeli (klemens 8) (sadece kontrol amagl)
10 - - rezerve edildi
11 24V Giris Modlil elektronigi ve sensorler igin 24 V besleme gerilimi
12 |24V Cikis 24 V gerilim beslemesi (klemens X20/11 ile kbpri bagh)
13 | GND - Modiil elektronigi ve sensorler igin 0V24 referans potansiyeli
14 GND - Modil elektronidi ve sensdrler icin 0V24 referans potansiyeli
15 | V2I24 Giris Aktuatorler igin 24 V gerilim beslemesi (dijital ¢ikiglar)
16 V2124 Cikis AktUatorler icin 24 V gerilim beslemesi (klemens X20/15 ile kdpri bagli)
17 | GND2 - Aktuatorler (dijital gikislar) icin 0V24 referans potansiyeli
18 GND2 - Akttatorler (dijital ¢ikiglar) icin 0V24 referans potansiyeli
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Elektriksel montaj
MFP.. / MQP..’li alan dagiticisi MFZ26, MFZ27, MFZ28 baglantisi

5.5.3 MFP32/MQP32 PROFIBUS arabirimli MFZ26, MFZ27, MFZ28 baglanti modiilleri

m a L3 L3
IEI L2 L2
J L1 L1
MFZ26 PE-— - — = — = — - - 11 1001 1!@r !0}/ - ---=--—-———-—- PE
| I
|-
Hl—j: xt1 1213415 [6]7]8]<smm* awcto)
W ~ «~ N N ™ o W
= [2] o Jd4 dJ Jd d Jd a0
@l o
—]
) — 19| 20] 21] 22| 23| 24| 25| 26| 27] 28] 29| 30| 31| 32[ 33] 34| 35| 36
1
_|:| i } i i i { [<2.5 mm? (AWG12) | '[ X20
I I I I
0 1
M MFz2s D 1234567 [8[9[10[11]12]13]14[15]16]17][18
+ R EEEREEEE
2 g T8 YNE "t 7T
[ = — S e ;
___'' |PROFIBUS-|
Br===—— o gmem—e—eeee———eo R B
24V (1o PP om 24V
1x24 VDC GND GND
1141495051
0 = Potansiyel seviyesi 0 1 = Potansiyel seviyesi 1
[1] EMU metal kablo rakorlari
[2]1 [ 19 - 36 (— sayfa 31) arasi klemenslerin baglanmasi
Klemens baglantilari
No. isim Yon Fonksiyon
X20 1 A Girig PROFIBUS-DP Veri hatti A (gelen)
2 B Girig PROFIBUS-DP Veri hatti B (gelen)
3 DGND - PROFIBUS-DP icin veri referans potansiyeli (sadece kontrol amagli)
4 A Cikis PROFIBUS-DP Veri hatti A (giden)
5 B Cikis PROFIBUS-DP Veri hatti B (giden)
6 DGND - PROFIBUS-DP icin veri referans potansiyeli (sadece kontrol amagli)
7 |- - rezerve edildi
8 VP Cikis +5 V-Cikis (maks. 10 mA) (sadece kontrol amagli)
9 DGND - VP icin referans potansiyeli (klemens 8) (sadece kontrol amagli)
10 - - rezerve edildi
1M1 24V Girig Modul elektronigi ve sensdrler icin 24 V besleme gerilimi
12 24V Cikis 24V gerilim beslemesi (klemens X20/11 ile kdpru bagl)
13 GND - Modil elektronidi ve sensorler icin 0V24 referans potansiyeli
14 GND - Modul elektronigi ve sensdrler icin 0V24 referans potansiyeli
15 V2I24 - rezerve edildi
16  V2I24 - rezerve edildi
17 GND2- - rezerve edildi
18 GND2 - rezerve edildi
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Elektriksel montaj

Fieldbus arabirimleri MF.. / MQ.. i¢in giris / ¢ikis (I/O) baglantilari

5.6

Fieldbus arabirimleri MF.. / MQ.. igin giris / ¢ikis (I/O) baglantilari

Fieldbus arabirimleri klemensler veya M12 fis konnektorler Gzerinden baglanir.

5.6.1

Klemens lizerinden fieldbus arabirimi baglantisi

4 dijital girisli ve 2 dijital ¢ikigh fieldbus arabirimlerinde:

MF21  MQ.21
MFZ1  MFZ.7 o
ile baglantili MF.22 MQ.22
MFZ.6 MFZ.8 MF 23
N o ¢ o
o 20 ¥ - 0 3§ o 2 & o o0 & o a0 -~ a & o
a3 62 a3 68 5888 %5869 3828338 S5
X20| 19] 20| 21| 22| 23] 24 | 25| 26| 27| 28| 20 | 30 | 31 [ 32 [ 33 | 34 | 35 | 36
1
J/Lf e
1141534475

[1] Sadece MFI23: rezerve edildi, diger tim MF.. modiilleri: V2124

e

= Potansiyel seviyesi 1
= Potansiyel seviyesi 2

No. isim | Yon Fonksiyon

X20 19 DIo Girig Sensér 1'den anahtarlama sinyali®)
20 |[GND |- Sensor 1 icin 0V24 referans potansiyeli
21 V024 Cikis Sensdr 1 igin 24 V gerilim beslemesi?)
22 DI Girig Sensor 2°den anahtarlama sinyali
23 GND - Sensor 2 igin 0V24 referans potansiyeli
24 | V024 | Cikis Sensor 2 igin 24 V gerilim beslemesi
25 | DI2 Girig Sensor 3'den anahtarlama sinyali
26 |GND | - Sensor 3 icin 0V24 referans potansiyeli
27 | V024 | Cikis Sensor 3 igin 24 V gerilim beslemesi
28 | DI3 Girig Sensor 4’ten anahtarlama sinyali
29 GND - Sensor 4 igin 0V24 referans potansiyeli
30 | V024 | Cikis Sensor 4 icin 24 V gerilim beslemesi
31 DOO0 | Cikis AktUator 1’den anahtarlama sinyali
32 | GND2 | - Aktuator 1 icin 0V24 referans potansiyeli
33 DO1 Cikis AktUator 2'den anahtarlama sinyali
34 | GND2 | - Aktuator 2 icin 0V24 referans potansiyeli

Aktuatérler igin 24 V gerilim beslemesi
35 V2I124 | Giris Sadece MFI23: rezerve edildi, sadece MFZ.6, MFZ.7 ve
MFZ.8'de: Klemens 15 veya 16 ile kopriilii

36 GND2 - Aktuatorler igin 0V24 referans potansiyeli: sadece MFZ.6,

MFZ.7 ve MFZ.8 igin: 17 veya 18 klemenslerle kopriilenmisg

1) MFZ26J ve MFZ28J alan dagiticilarla baglantili olarak bakim salteri geribildirim sinyali (normalde agik
kontak) kullanilir. Kontrol tnitesi Gizerinden degerlendirmek miimkinddir.
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Elektriksel montaj
Fieldbus arabirimleri MF.. / MQ.. i¢in giris / ¢ikis (I/O) baglantilari

6 dijital girigli fieldbus arabirimleri:

MFZ.1
MFZ.6 . y MF.32 MQ.32
MFZ7 ile baglantili MF.33
MFZ.8
< < < <
o [a] ol — [a] Al o o Ql ™ [a)] Al < [a] 0 [a] . [a)]
5 6 95835 % 5385 S 53S9 a5 &a & &85
X20| 19] 20 | 21| 22| 2324 | 25 26| 27| 28| 20 [ 30 | 31 | 32| 33 | 34 | 35 | 36
1
[ [ [ [ [ 1
\\\ ///
1141764875
1 = Potansiyel seviyesi 1
No. isim Yoén Fonksiyon
X20 19 | DIO Girig Sensor 1°den anahtarlama sinyali”
20 GND - Sensor 1 igin 0V24 referans potansiyeli
21 | V024 Cikis Sensor 1 igin 24 V gerilim beslemesi)
22 DN Giris Sensor 2'den anahtarlama sinyali
23 | GND - Sensor 2 igin 0V24 referans potansiyeli
24 V024 Cikis Sensor 2 igin 24 V gerilim beslemesi
25 DI2 Girig Sensor 3'den anahtarlama sinyali
26 GND - Sensor 3 igin 0V24 referans potansiyeli
27 V024 Cikis Sensor 3 igin 24 V gerilim beslemesi
28 DI3 Giris Sensor 4'ten anahtarlama sinyali
29 | GND - Sensor 4 igin 0V24 referans potansiyeli
30 V024 Cikis Sensor 4 igin 24 V gerilim beslemesi
31 Dl4 Girig Sensor 5'den anahtarlama sinyali
32 GND - Sensor 5 igin 0V24 referans potansiyeli
33 DI5 Girig Sensor 6'den anahtarlama sinyali
34 GND - Sensor 6 igin 0V24 referans potansiyeli
35 |rez. - rezerve edildi
36 GND - Sensorler igin 0V24 referans potansiyeli

1) MFZ26J ve MFZ28J alan dagiticilarla baglantili olarak bakim salteri geribildirim sinyali (normalde acik
kontak) kullanilir. Kontrol tnitesi Gizerinden degerlendirmek mimkinddir.
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Elektriksel montaj 5
Fieldbus arabirimleri MF.. / MQ.. i¢in giris / ¢ikis (I/O) baglantilari

5.6.2 Fieldbus arabirimlerinin M12 fig konnektoriu Gizerinden baglanmasi

4 dijital girisli ve 2 dijital ¢ikigh fieldbus arabirimleri MF.22, MQ.22, MF.23
» Sensorler / Aktiatoérler M12 soket veya klemensler lizerinden baglanmalidir
* Cikiglar kullanildiginda: 24 V, V2124 | GND2’ye baglanmahdir

« Iki kanalli sensorler / aktiatérler DIO, DI2 ve DOQ’a baglanmalidir. Bu durumda DI1,
DI3 ve DO1 artik kullaniimazlar

24V 24V
(V024) (V024)

— L ‘\‘q DI T;%?A\)—DB (@\N DO1
/|

) | W) | -

1141778443
[11 MFZ26J ve MFZ28J alan dagiticilarla baglantili olarak DIO kullaniimamalidir

UYARI

Koruma sinifi IP65’in saglanabilmesi igin, kullaniimayan baglantilar M12 kapaklarla
1 kapatiimalidir!

MF.22H fieldbus arabiriminde:
+ Sensorler / Aktlatorler M12 soket veya klemensler Uzerinden baglanmahdir
* Cikiglar kullanildiginda: 24 V, V2124 /| GND2'ye baglanmahdir
» Asagidaki sensorler / aktUatorler baglanabilir:

— 4 adet tek kanalli sensoér ve 2 adet tek kanalli aktuatér veya 4 adet iki kanalli
sensor ve 2 adet iki kanalli aktuator.

— ki kanalli sensorler / aktuatérler kullanildiginda, ikinci kanal baglanmaz.
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Elektriksel montaj

Fieldbus arabirimleri MF.. / MQ.. i¢in giris / ¢ikis (I/O) baglantilari

24V 24V
9/024) o (V024) o @
t___[i’rt>>/n£. ///rt>>/n£. (//‘t>>/“£
R )
GND GND GND2
o o ([
o o o
Té@ _@3 @
DI \JQ/jGND D|3J/ \i_j/jGND DO1<J\JQ_/Z‘ND2

(1]

1141792779

MFZ26J ve MFZ28J alan dagiticilarla baglantili olarak DIO kullaniimamalidir

UYARI

kapatiimahdir!

Koruma sinifi IP65’in saglanabilmesi icin, kullaniimayan baglantilar M12 kapaklarla

6 dijital girisli MF.32, MQ.32, MF.33 fieldbus arabirimlerinde:

» Sensorler M12 soket veya klemensler tizerinden baglanmahdir

24V
(V024)

iki kanalli sensérler DIO, DI2 ve DI4’e baglanmalidir. Bu durumda DI1, DI3 ve DI5
kullaniimazlar artik.

DI4 )
[1] |
GND
( ]
()
24V 24V
(V024) =~ (V024)<@
{ 4
DI J/\ DI5 J/\i;/jGND

(1]

34

1141961739

MFZ26J ve MFZ28J alan dagiticilarla baglantili olarak DIO kullaniimamahdir
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Elektriksel montaj

Fieldbus arabirimleri MF.. / MQ.. i¢in giris / ¢ikis (I/O) baglantilari

MF.32H fieldbus arabiriminde

(1]

Sensorler M12 soket veya klemensler Uzerinden baglanmalhdir
Asagdidaki sensérler baglanabilir:

— 6 adet tek kanalli veya 6 adet iki kanalli sensor.

— ki kanalli sensérler kullanildiginda, ikinci kanal baglanmaz.

24V 24V 24V
(V024) (V024) (V024)

o o o

® o [

FK T V024 T
DI

MFZ26J ve MFZ28J alan dagiticilarla bagdlantili olarak DIO kullaniimamahdir

UYARI

Kompakt El Kitabr — PROFIBUS arabirimleri, alan daditicilar

1142016651

Koruma sinifi IP65’in saglanabilmesi igin, kullaniimayan baglantilar M12 kapaklarla
1 kapatiimalidir!
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Elektriksel montaj
Opsiyonel baglanti teknigi ile Bus baglantisi

5.7 Opsiyonel baglanti teknigi ile Bus baglantisi
5.7.1 Baglanti flangi AF2

Baglanti flangi AF2 standart tip AFO igin alternatif olarak alan dagiticilari PROFIBUS
MFZ26F ve MFZ28F ile kombine edilebilir.

AF2’de PROFIBUS baglantisi igin bir M12 fig sistemi bulunur. Cihaz tarafina gelen
Profibus’lar icin X11 fisi ve aktarilacak PROFIBUS’lar icin X12 soketi mevcuttur.

M12 baglayicilar "Reverse-Key-Codierung" (B veya W kodlama olarak ta tanimlanir)
tipindedir.

1143352459

[1] Onsac

[2] M12 Fis, gelen PROFIBUS (X11)
[3] Koruyucu kapak

[4] M12 soket, giden PROFIBUS (X12)
[5] Vidal kapak M20

[6] Vidah kapak M25

AF2 baglanti flangi, PROFIBUS Direktifi No. 2.141’e "PROFIBUS igin Baglanti Teknigi"
uygundur.

UYARI

Standart tip baglanti flansinin aksine, AF2 kullanildiinda MFP../MQP arabiriminden
1 baglanabilecek olan bus baglantisi artik kullanilmaz.

Eklenen son katilimcida bulunan aktarim bus baglantisi X12 yerine figli bir bus baglan-
tist (M12) kullaniimahdir!
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Elektriksel montaj 5

Opsiyonel baglanti teknigi ile Bus baglantisi

AF2’nin
kablolanmasi ve
fis baglantilari

%
| [ e )
HaEReEaGRGR
Nt RAass

(&)
1143562251
M12 fis X11
Pin 1 baglanti yok
Pin 2 PROFIBUS A hatti (gelen)
@ Pin 3 baglanti yok
Pin 4 PROFIBUS B hatti (gelen)
Pin 5 baglanti yok
Vida disi Ekran veya koruyucu topraklama
M12 soket X12
Pin 1 Sonlandirma direnci i¢in 5V’lik VP gerilim beslemesi
Pin 2 PROFIBUS A hatti (giden)
Pin 3 VP icin (Pin 1) DGND referans potansiyel
Pin 4 PROFIBUS B hatti (giden)
Pin 5 baglanti yok
Vida disi Ekran veya koruyucu topraklama
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Elektriksel montaj
Opsiyonel baglanti teknigi ile Bus baglantisi

5.7.2 Baglanti flangi AF3

Baglanti flangi AF3 standart tip AFO igin alternatif olarak alan dagiticilari PROFIBUS
MFZ26F ve MFZ28F ile kombine edilebilir.

AF2’de PROFIBUS baglantisi igin bir M12 fis sistemi bulunur. Cihaz tarafina gelen Pro-
fibus’lar igin X11 figi ve aktarilacak PROFIBUS'lar igin X12 soketi mevcuttur. M12 bag-
layicilar "Reverse-Key-Codierung" (B veya W kodlama olarak ta tanimlanir) tipindedir.

AF3’te ayrica 24 V besleme gerilimi igin bir M12 baglanti fisi X15 (4 kutuplu, normal kod-
lamalr) bulunur.

N J\/

X2

¢¢
I [7]
~ ' [6]
[8]
1145919755

[11 Onsac

[2] MA12 fis, gelen PROFIBUS (X11)

[3] M12 soket, giden PROFIBUS (X12)
[4] Rediksiyon

[5] M12, fis, 24 V gerilim beslemesi (X15)
[6] Vidal kapak M20

[7]1 Koruyucu kapak

[8] Vidali kapak M25

AF3 baglanti flangi, PROFIBUS Direktifi No. 2.141’e "PROFIBUS igin Baglanti Teknigi"
uygundur.

UYARI

Standart tip baglanti flansinin aksine, AF3 kullanildiginda MFP.. / MQP.. arabiriminden
1 baglanabilecek olan bus baglantisi artik kullaniimaz.

Eklenen son katilmcida bulunan aktarim bus baglantisi X12 yerine figli bir bus baglan-
tist (M12) kullaniimahdir!
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Elektriksel montaj 5
Opsiyonel baglanti teknigi ile Bus baglantisi

AF3’iin GN RD BN BU BN BU WH BK
kablolanmasi ve
fis baglantilari \ \ \ \ / / / /
RN @o/ -
— =
= \\ \\\\ / ] /\T
| o o e | o ) e
T A A A A A A N
(1H2H\j(\H5H H\H8 Ig\ﬁ[ﬁ/ﬂ(n\/ H15H/H171j
Pl OGO OO

1146066315
M12 fig X11
Pin1 baglanti yok
Pin 2 PROFIBUS A hatti (gelen)
Pin 3 baglanti yok
Pin 4 PROFIBUS B hatti (gelen)
Pin 5 baglanti yok
Vida disi | Ekran veya koruyucu topraklama
M12 soket X12
Pin 1 Baglanti direnci igin 5V’lik VP gerilim beslemesi
Pin 2 PROFIBUS A hatti (giden)
@ Pin 3 VP igin (Pin 1) DGND referans potansiyel
Pin 4 PROFIBUS B hatti (giden)
Pin 5 baglanti yok
Vida disi | Ekran veya koruyucu topraklama
M12 fig X15
Pin 1 24 V elektronik modul ve sensoérler igin 24 V besleme gerilimi
Pin 2 V2124 gerilim beslemesi, aktiatorler igin 24 V
@ Pin 3 GND - Modul elektronigi ve sensorler igin 24 V referans potansiyeli
Pin 4 GND2 - Aktuatorler igin 0V24 referans potansiyeli
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Elektriksel montaj
Hibrid kablo baglantisi

5.8
5.8.1

Hibrid kablo baglantisi
Alan dagiticisi MFZ.3. veya MFZ.6. ile MOVIMOT arasindaki hibrid kablo

(Parga numarasi 0 186 725 3)

Dénme ybéniiniin
etkinlik durumu

ae—
=

m=E=

A= g

MFZ.3 MFZ.6

Klemens baglantilar

1146765835

dikkate alinmalidir

1

MOVIMOT® klemensi Damar rengi / Hibrid kablo tanimi
L1 siyah / L1

L2 siyah / L2

L3 siyah / L3

24V kirmizi /24 V

L beyaz/0V

RS+ turuncu / RS+

RS- yesil / RS-

PE klemensi yesil-sari + Ekran sonu
UYARI

istenen dénme yoniiniin etkin olup olmadigini kontrol edin. Bu konu ile ilgili diger
bilgiler i¢in bkz. "MOVIMOT® ..". isletme kilavuzu, "Devreye Alma..." bolimleri.

m Her iki ddnme yoni

N |- H

2 SR etkin

TN

M sadece saga donus

® 3 5 etkin;

T Istenen sola donis degerleri

ayarlandiginda tahrik nitesi
durur

M Sadece sola donls
R |R|4] etkin;
< BIN) o g .
Saga donuls degerleri
j E— ayarlandiginda tahrik nitesi durur
e
_T_ 2P Tahrik Gnitesi inhibite veya duruyor
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Elektriksel montaj
PC baglantisi

5.8.2 Alan Dagiticisi MFZ.7. veya MFZ.8. ile AC Motor Arasindaki Hibrid Kablo
(Parca Numarasi 0 186 742 3)

IIRLIIILLIILK KK X
R IR S s

X ’0‘0’0’0’0’0‘0‘0‘0‘020203‘2::::::::' X
R

XX
%08
%%

MFZ.8 MFZ.7

2 <K
o T
2 RIS

,020:’:0’0’0’0‘0’0’0000 X

LRIz
R XXX
KRR

1147265675

Kablonun dis ekrani bir EMU uyumlu metal kablo rakoru tzerinden motor klemens
kutusunun gdévdesine baglanmalidir.

Klemens baglantilar

Motor klemensi Damar rengi / Hibrid kablo tanimi
u1 siyah / U1

V1 siyah / V1

w1 siyah / W1

4a kirmizi / 13

3a beyaz /14

5a mavi/ 15

1a siyah /1

2a siyah / 2

PE klemensi yesil-sari + Ekran sonu (i¢ ekran)

5.9 PC baglantisi
Diyagnoz arabirimi asagidaki opsiyonlara sahip normal bir PC’ye baglanabilir:
« USB arabirimli USB11A, par¢ca numarasi 0 824 831 1 veya
* RS-232 arabirimli UWS21B, parga numarasi 1 820 456 2

USB11A @ ©®®
uUSB (T e . RJ10 ® ®
MF../MQ..
PC +
MOVITOOLS
Uws21B
RS-232 — RJ10

L)

= F e

1195112331
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Devreye alma
Devreye alma

6 Devreye alma
6.1 Devreye alma

1

UYARI

Bu bdliimde MOVIMOT® MM..D ve C'nin Easy modunda devreye alinmasi agiklan-
maktadir. MOVIMOT® MM..D'nin uzman modunda devreye alinmasi bilgileri igin
"MOVIMOT® MM..D... " isletme kilavuzuna bakin.

A TEHLIKE!

MOVIMOT® frekans cevirici ¢ikartilip takilmadan dnce sebeke geriliminden ayriimali-
dir. Sebeke baglantisi kesildikten sonraki bir dakika icerisinde hala tehlikeli gerilimler
mevcut olabilir.

Elektrik soku nedeniyle can kaybi veya agir yaralanmalar.

« MOVIMOT® frekans geviricinin enerjisini kesin ve yanhslikla tekrar baglanmamasi
icin emniyete alin.

+ Daha sonra da en az 1 dakika bekleyin.

MOVIMOT® frekans ceviricinin ve fren direnci gibi harici opsiyonlarin ylzeyleri
(6zellikle sogutucu goévdenin ylzeyi) isletme esnasinda ¢ok fazla isinabilir.

Yanma tehlikesi.

« MOVIMOT® frekans cevirici ve harici opsiyonlara tamamen soguduktan sonra
dokunulmalidir.

UYARILAR

+ Fieldbus arabirimini (MFP / MQP) sdkme / takma isleminden énce DC-24-V gerilim
beslemesinin kapatiimasi gerekir!

* Gelen ve aktarilan PROFIBUS’In bus baglantisi baglanti modeline entegre edildi-
ginden, moduil elektronigi ¢ikartilsa dahi, PROFIBUS hattinda kesinti olmaz.

* Ayrica ayrintili el kitabinin "Alan Dagiticisinin Devreye Alinmasi i¢in Ek Uyarilar"
bélimindeki uyarilar da dikkate alinmaldir.

42

UYARILAR

+ Devreye almadan 6nce durum LED'inin boya koruma kapagini ¢ikartin.

* Devreye almadan 6nce etiketin boya koruma folyosunu sokiin.
» Koruyucu kapaklarin talimatlara uygun olarak monte edilip edilmedigini kontrol edin.

» Sebeke kontaktdri K11 igin 2 saniyelik minimum kapanma siresine uyulmahdir.
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1. MOVIMOT® frekans geviricinin ve PROFIBUS arabiriminin (MFZ21, MFZ23, MFZ26,
MFZ27 veya MFZ28) baglantilarinin dogru oldugunu kontrol edin.

2. MOVIMOT® frekans geviricinin DIP anahtari S1/1'i (ilgili MOVIMOT® isletme kilavu-
zuna bakiniz) "ON" (= Adres 1) konumuna getiriniz.

=

yaisiaia sl
1158400267

3. MOVIMOT® frekans ceviricideki f1 istenen deger potansiyometresi tizerindeki vidali
kapagi sokun.
4. istenen deger potansiyometresi f1 ile maksimum devir sayisini ayarlayin.
f[Hz] 100%

754

1158517259

[11 Potansiyometre konumu

5. Istenen deger potansiyometresinin vidali kapagini contasi ile birlikte tekrar yerine

takin.
UYARI
° » Teknik verilerde belirtilen korunma sinifi sadece, istenen deger potansiyometresinin
1 ve X50 diyagnoz arabiriminin vidali kapaklari dogru monte edildiginde gegerlidir.
+ Kapak yoksa veya yanlis monte edildi ise, MOVIMOT® frekans geviricide hasar
olusabilir.

6. Anahtar f2 ile minimum frekansi f,;;, ayarlayin.

Fonksiyon Ayar

Anahtar pozisyonu 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Minimum frekans f, = 2 5 7 10 12 15 20 25 | 30 35 | 40
[Hz]
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Devreye alma
Devreye alma

@

7. Rampa suresi fieldbus Gzerinden verilmemisse (2 PD), rampa zamanini MOVIMOT®
frekans ceviricideki t1 anahtari ile ayarlayin. Rampa zamanlari, istenen degerdeki

Af = 50 Hz degismeyi dikkate alr.

islev Ayar
Anahtar pozisyonu 0 1 2 3 4 5 9 10
Rampa zamani t1 [s] 0.1]02 03 05 07 1 7 10

8. MOVIMOT® icin istenen dénme ydnunun etkin olup olmadigini kontrol edin.

Klemens R Klemens L Anlami
aktif aktif * Her iki yon de etkin
= |CG
~ ocja
aktif ‘ aktif degil + Sadece saga donus etkin
» Istenen sola donlis degerleri ayarlandiginda
tahrik Gnitesi durur
= [CC
N ocla
aktif degil ‘ aktif + Sadece sola donus mimkin
+ Istenen saga donis degerleri ayarlandiginda
tahrik Unitesi durur
=z [CC
N oc|
aktif degil ‘ aktif degil » Tahrik Unitesi bloke edilir veya durur
zl CC
N ocla

9. Fieldbus arabirimi MFP / MQP’de PROFIBUS adresini ayarlayin. PROFIBUS adresi
DIP anahtar (1 ile 7 arasindaki) ile ayarlanir (fabrika ayari: Adres 4).

44

[2]

2% x
25x
24 x
23 x
22 x
2'x

29 x

0

- O O O

I Il
—
o O O

—
N

‘—LOOO

[1] Ornek: Adres 17
[2] Anahtar 8 = Reserve edilmistir

[1] Adres 0 - 125: gegerli adres
Adres 126: desteklenmez
Adres 127: Broadcast
1148935435
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Devreye alma @

Herhangi bir bus adresi i¢cin DIP anahtar konumlarinin nasil tespit edilecegi asagidaki
tabloda, Adres 17 drneginde gosterilmektedir.

Hesaplama Kalan DIP anahtar konumu Deger
17/2=8 1 DIP 1 ="ON" 1
8/2=4 0 DIP 2 = "OFF" 2
4/2=2 0 DIP 3 = "OFF" 4
2/2=1 0 DIP 4 = "OFF" 8
1/2=0 1 DIP 5="ON" 16
0/2=0 0 DIP 6 = "OFF" 32
0/2=0 0 DIP 7 ="OFF" 64

10.Fieldbus arabirimi MFP / MQP’nin Bus sonlandirma direncleri son Bus katilimciya
baglanmalidir.

+  MFP/MQP bir PROFIBUS segmaninin sonunda bulunuyorsa, PROFIBUS sebe-
kesi baglantisi yalnizca gelen PROFIBUS hatti Gizerinden yapilir (Klemens 1/2).

» Bus sistemindeki refleksiyon vb. parazitlerin 6nlenebilmesi igin, PROFIBUS seg-
mentine fiziksel olarak ilk ve son katilimcilarda sonlandirma direngleri baglanma-
hdir.

* Bus sonlandirma direngleri MFP / MQP fieldbus arabirimi Uzerinde hazirdir ve
2 DIP anahtar (asagidaki resme bakiniz) tizerinden etkinlestirilebilirler. Bus son-
landirmasi EN 50170’e gore (Cilt 2) A tipi kablo ile yapiimalidir!

Bus sonlandirma ON = Bus sonlandirma OFF =
acik kapali
Fabrika ayari

@ - L E
- -
= o =z -
@ @

1148939147 1148956299

UYARI

Baglanti flangl AF2 veya AF3’li alan dagiticisi kullanildiginda:

Baglanti flangi AF2 / AF3 kullanildiginda, MFP / MQP moduliindeki bus sonlandirma
artik kullanilmamaldir. Son katihmcida bulunan aktarim bus baglantisi X12 yerine fisli
bir bus sonlandirma (M12) kullaniimahdir (ayrica "M12 fis konnektor tGzerinden fieldbus
arabirimleri baglantisi” bolimine bakiniz (— sayfa 33)).

11.MOVIMOT® frekans cevirici ve MFP / MQP mahfazasinin kapagini alan dagiticiya
yerlestirin ve vidalarini sikin.

12.PROFIBUS arabirimi MFP / MQP ve MOVIMOT® frekans ceviricinin DC 24 V glg
kaynagini acgin. Simdi MFP / MQP'nin yesil "RUN" LED’i yanmali ve konfigiirasyon
dogru ise kirmizi "SYS-F" LED’i s6nmelidir.

13.MFP / MQP PROFIBUS arabiriminin projelendiriimesine DP-Master ile devam edin.

Kompakt El Kitabr — PROFIBUS arabirimleri, alan daditicilar
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MFP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu
LED gostergelerinin anlamlari

7 MFP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu

7.1 LED géstergelerinin anlamlari
PROFIBUS arabirimi MFP'de 3 diyagnoz LED'i bulunur.
+ "RUN" LED'’i (yesil) normal igletme durumunu gosterir.
+ "BUS-F" LED’Il (kirmizi) PROFIBUS-DP’deki hatalari gosterir.

* "SYS-F" LED'i (kirmizi) MFP PROFIBUS arabiriminin veya bir MOVIMOT® frekans
ceviricinin sistem hatalarini géstermek icin kullanilir.

UYARI
"SYS-F"LED’i "OPD+DI/DO" ve "0OPD+DI" DP konfigiirasyonunda genelde islevsizdir.

S

SEVVINI©)

1149342347
7.1.1  "RUN" LED’inin (yesil) Durumlan

RUN | BUS-F SYS-F Anlami Hata giderilmesi
Acik X X *  MFP Modul donanimlari -

TAMAM
Acik | Kapali | Kapall |+ MFP normal caligiyor -

* MFP ile DP-Master ve

MOVIMOT® arasinda veri

aligverisi (Data-Exchange)
Kapali X X * MFP galismaya hazir degil + DC 24V gug kaynagini

» DC-24-V besleme gerilimi yok kontrol edin.
*  MFP arabirimini tekrar agin.
Bu hata tekrarlanirsa modu-

10 degistirin.
yanip X X + PROFIBUS adresi 125’ten * Fieldbus arabirimi MFP’de
sonii- daha buyuk olarak ayarlanmis PROFIBUS adresinin ayari-
yor ni kontrol edin.

x = herhangi bir durumda
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MFP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu

LED gostergelerinin anlamlari

7.1.2 "BUS-F" LED’inin (kirmizi) durumlar
RUN BUS-F | SYS-F | Anlami Hata giderilmesi
Acik | Kapal X * MFP ile DP-Master arasinda | —
veri alisverisi (Data-
Exchange)
Acik | yanip X * Baud hizi taniniyor, fakat DP | « DP-Master’in projelendirme-
soni- Master tarafindan adreslen- sini kontrol edin
yor miyor
* DP-Master'da MFP projelen-
dirilmemis veya yanlis proje-
lendirilmig
Acik Acik X » DP-Master baglantisi yok *  MFP’nin PROFIBUS-DP
* Baud hizi MFP tarafindan baglantisini kontrol edin
taninmiyor » DP-Master’i kontrol edin
* Bus kesintisi *  PROFIBUS-DP aginizdaki
* DP-Master devre digi tiim kablolari kontrol edin
x = herhangi bir durumda
7.1.3 "SYS-F" LED’inin (kirmizi) Durumlan
RUN | BUS-F SYS-F | Anlami Hata giderilmesi
Acik X Kapali « MFPve MOVIMOT® normal -
isletme durumunda
Acik X 1x ¢ MFP’nin isletme durumu » Kontrol Unitesindeki
yanip NORMAL, MOVIMOT® hata MOVIMOT® durum keli-
sonii- bildiriyor mesi 1'deki hata numarasini
yor degerlendirin
* Hatanin giderilmesi icin
MOVIMOT® isletme kilavu-
zunu dikkate alin
«  MOVIMOT® ve gerekiyorsa
kontrolu (kontrol kelimesi
1’deki reset biti) resetleyin
Acik X 2x » PO verileri inhibite oldugun- «  MOVIMOT® tizerindeki DIP
yanip dan, MOVIMOT® DP- anahtari S1/1..4°G kontrol
sonii- Master’den gelen istenen edin.
yor degerlere reaksiyon gostermi- < PO verilerinin enable olabil-
yor. mesi icin RS-485 Adres 1'i
ayarlayin
Agk X Agik |+ MFP ile MOVIMOT® *  MFP ile MOVIMOT® arasin-

arasindaki iletisim arizali
veya kesildi

Alan dagiticisindaki bakim
salteri "OFF" konumunda

daki elektrik baglantisini
kontrol edin (RS+ ve

RS- klemensleri)

"Elektrik Tesisati" ve "EMU
agisindan Tesisat Planla-
masi" (— sayfa 17) bolim-
lerine de bakiniz

Alan dagiticisindaki bakim
salterinin ayarini kontrol
edin

x = herhangi bir durumda
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MQP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu
LED gostergelerinin anlamlari

.

8 MQP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu

48

8.1 LED gdstergelerinin anlamlari
PROFIBUS arabirimi MQP'de 3 diyagnoz LED’i bulunur.
+ "RUN"LED’i (yesil) normal isletme durumunu gosterir
* "BUS-F" LED’i (kirmizi) PROFIBUS-DP’deki hatalari gosterir
* "SYS-F"LED'i (kirmizi) MQP veya MOVIMOT® iizerindeki sistem hatalarini gOsterir.
e )
)
- % @ORUN
& @BUSF
& @svsF
SEWIN©)
1162233611
8.1.1 "RUN" LED’inin (yesil) Durumlan
RUN | BUS-F | SYS-F  Anlami Hata giderilmesi
Acik X X *  MQP Modul donanimlari -
TAMAM
Acik | Kapali | Kapali = MQP normal g¢alisiyor -
*  MQP ile DP-Master ve
MOVIMOT® arasinda veri
alisverisi (Data-Exchange)
Kapali X X *  MQP galismaya hazir degil « DC 24V gerilim beslemesini
* DC-24-V besleme gerilimi kontrol edin
yok * MQPyi tekrar agin. Bu hata
tekrarlanirsa modull degis-
tirin.
yanip X X * PROFIBUS adresi 125’ten *  MAQP lzerinde ayarlanmis
soni- daha buyik olarak ayarlan- olan PROFIBUS adresini
yor mis kontrol edin.

x = herhangi bir durumda
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MQP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu

LED gostergelerinin anlamlari

8.1.2 "BUS-F" LED’inin (kirmizi) durumlari

RUN | BUS-F | SYS-F | Anlami Hata giderilmesi
Acik | Kapali X *  MQP ile DP-Master arasinda | —
veri alisverisi (Data-Exchange)
Acik | yanip X + Baud hizi taninir, fakat DP + DP-Master’in projelendirme-
sénu- Master tarafindan adres- sini kontrol edin
yor lenmez
+ DP-Master’'da MQP projelendi-
rilmemis veya yanhs projelen-
dirilmis
Acik | Acik X + DP-Master baglantisi yok +  MQP’nin PROFIBUS-DP

Baud hizi MQP tarafindan
taninmiyor

Bus kesintisi

DP-Master devre disi

baglantisini kontrol edin.
DP-Master’1 kontrol edin
PROFIBUS-DP aginizdaki
tim kablolari kontrol edin

x = herhangi bir durumda

8.1.3 "SYS-F" LED’inin (kirmizi) durumlari

RUN | BUS-F | SYS-F | Anlami Hata giderilmesi
X X Kapali |+ Normal ¢alisma durumu. -
*  MQP baglanmis olan
MOVIMOT® ile veri alisverisi
yapiyor
X X yanip * MQP hata durumunda » Lutfen ilgili hata agiklamasi-
sonii- «  MOVITOOLS® durum ekra- ni dikkate alin (bkz.
yor ninda bir hata mesaiji belirir. "Fieldbus arabirimleri hata
ayni tablosu" bolimu)
sekilde
X X Acik « MQPile baglanm@ « MQPile ba(gll olan

MOVIMOT
iletisim yok.

* MQP yapilandiriimamis veya
bagl olan MOVIMOT® yanit
vermiyor.

arasinda

MOVIMOT™ arasindaki
RS-485 kablolamasini ve
MOVIMOT® gerilim beslen-
mesini kontrol edin
MOVIMOT® iizerinde
ayarlanmis olan adreslerin
IPOS programinda ("Mov-
commbDef" komutu) ayarlan-
mis olan adrese uyup
uymadigini kontrol edin
IPOS programinin baslayip
baslamadigini kontrol edin

* Alan dagiticisindaki bakim
salteri OFF konumunda

Alan dagiticisindaki bakim
salterinin ayarini kontrol
edin

x = herhangi bir durumda
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MQP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu
Hata durumlari

8.2  Hata durumlari
8.2.1 Fieldbus zamanasimi

Fieldbus-Master'in kapanmasi veya fieldbus kablolarinda bir kopukluk MQP’de bir
fieldbus zaman asimina sebep olur. Bu durumda her igslem ¢ikisi veri kelimesine "0"
degeri verilerek bagh olan MOVIMOT® frekans gevirici durdurulur. Ayrica dijital ¢ikiglara
da "0" degeri verilir.

Bu, drnegdin kontrol kelimesi 1'de hizli durdurmaya egittir.

UYARI

MOVIMOT® 3 islem veri kelimesi ile kontrol edildiginde, 3. kelimede Rampa igin 0 s
verilmigtir!

Fieldbus zaman asimi hatasi kendiliginden resetlenir, yani fieldbus iletisimi tekrar
saglandiginda, MOVIMOT® derhal aktiel islem c¢ikis verilerini alir.

Bu hata yaniti MOVITOOLS®-Shell'deki P831 (izerinden kapatilabilir.

8.2.2 RS-485 Zamanasimi

8.2.3 Cihaz hatasi

MQP bir veya birden fazla MOVIMOT® ile artik RS-485 (izerinden iliski kuramazsa
Durum Kelimesi 1’de hata kodu 91 "Sistem hatasi" verilir. Bu durumda "SYS-F" LED'i
yanar. Bu hata diyagnoz arabirimi tGzerinden de aktarilir.

Veri alamayan MOVIMOT® frekans ceviriciler 1 saniye sonra dururlar. Bunun i¢cin MQP
ile MOVIMOT® arasindaki iletisimin MOVCOMM komutlari tzerinden gergeklesmesi
sarttir. Veri almaya devam eden MOVIMOT® cihazlar kontrol edilebilirler.

Zaman asimi hatasi kendiliginden resetlenir, yani ulagilamayan MOVIMOT® ile iletisim
tekrar saglandiginda, aktiel islem verileri aktarilabilir.

MQP fieldbus arabirimleri donanim arizalarinin blyldk bir kismini tanirlar. Donanim
hatalari tanindiktan sonra, cihazlar kilitlenir. Hata yanitlari ve hata ¢6zim &nlemleri
"Fieldbus Arabirimleri Hata Tablosu" béliminde verilmistir.

Donanim arizalarinda, tiim stiriici MOVIMOT® cihazlarda islem girisi verilerinde durum
kelimesi 1'de hata kodu 91 gorinir. MQP modulindeki "SYS-F" LED'i diizenli olarak
yanip sbnmeye baslar.

Tam hata kodu MOVITOOLS® diyagnoz arabirimi izerinden gésterilir. Hata kodu IPOS
programinda "GETSYS" komutu ile okunup islenebilir.
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9 Uygunluk beyani

EC Declaration of Conformity EURODRIVE

900030010

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG G
Ernst-Blickle-StraRe 42, D-76646 Bruchsal '
declares under sole responsibility that the
frequency inverters of the series MOVIMOT® D
possibly in connection with AC motor
are in conformity with
Machinery Directive 2006/42/EC 1)
Low Voltage Directive 2006/95/EC
EMC Directive 2004/108/EC 4)
applied harmonized standards EN 13849-1:2008 5)

EN 61800-5-2: 2007 5)

EN 60034-1:2004

EN 61800-5-1:2007

EN 60664-1:2003

EN 61800-3:2007
1) These products are intended for installation in machines. Startup is prohibited until it has been

established that the machinery into which these products are to be incorporated complies with the
provisions of the aforementioned Machinery Directive.

4) According to the EMC Directive, the listed products are not independently operable products. EMC
assessment is only possible after these products have been integrated in an overall system. The
assessment was verified for a typical system constellation, but not for the individual product.

5) All safety-relevant requirements of the product-specific documentation (operating instructions,
manual, etc.) must be met over the entire product life cycle.

Bruchsal 11.12.09

Johann Soder
Place Date Managing Director Technology a) b)

a) Authorized representative for issuing this declaration on behalf of the manufacturer
b) Authorized representative for compiling the technical documents

2309606923
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SEW-EURODRIVE
Driving the world

EURODRIVE
SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
P.O. Box 3023

D-76642 Bruchsal/Germany

Phone +49 7251 75-0

Fax +49 7251 75-1970
sew@sew-eurodrive.com

- www.sew-eurodrive.com




	1 Genel uyarılar
	1.1 Bu dokümanın kapsamı
	1.2 Emniyet uyarılarının yapısı

	2 Emniyet uyarıları
	2.1 Genel bilgiler
	2.2 Hedef grup
	2.3 Amacına uygun kullanım
	2.4 Taşıma/Depolama
	2.5 Yerleştirme
	2.6 Elektrik bağlantısı
	2.7 Güvenli ayırma
	2.8 İşletme

	3 Tip tanımı
	3.1 PROFIBUS arabirimlerinin tip tanımlamaları
	3.2 PROFIBUS alan dağıtıcısının tip tanımlaması

	4 Mekanik kurulum
	4.1 Montaj talimatları
	4.2 Fieldbus arabirimleri MQ.. / MF..
	4.3 Alan dağıtıcısı

	5 Elektriksel montaj
	5.1 EMU açısından tesisat planlaması
	5.2 Fieldbus arabirimleri, alan dağıtıcıları montaj talimatları
	5.3 MFP.. / MQP..'li bağlantı modülü MFZ21'in MOVIMOT® cihaza bağlanması
	5.4 MFP.. / MQP..’li Alan Dağıtıcısı MFZ23'ün Bağlanması
	5.5 MFP.. / MQP..’li alan dağıtıcısı MFZ26, MFZ27, MFZ28 bağlantısı
	5.6 Fieldbus arabirimleri MF.. / MQ.. için giriş / çıkış (I/O) bağlantıları
	5.7 Opsiyonel bağlantı tekniği ile Bus bağlantısı
	5.8 Hibrid kablo bağlantısı
	5.9 PC bağlantısı

	6 Devreye alma
	6.1 Devreye alma

	7 MFP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu
	7.1 LED göstergelerinin anlamları

	8 MQP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu
	8.1 LED göstergelerinin anlamları
	8.2 Hata durumları

	9 Uygunluk beyanı

