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Indicaciones generales
Uso del manual

1 Indicaciones generales

1.1 Uso del manual

El manual es parte integrante del producto y contiene una serie de indicaciones
importantes para el funcionamiento y servicio. El manual esta destinado a todas las
personas que realizan trabajos de montaje, instalacién, puesta en marcha y servicio en
el producto.

El manual debe estar disponible en estado legible. Cercidrese de que los responsables
de la instalacion o de operacion, asi como las personas que trabajan en el equipo bajo
responsabilidad propia han leido y entendido completamente el manual. En caso de
dudas o necesidad de mas informacion, dirijase a SEW-EURODRIVE.

1.2  Estructura de las notas de seguridad
Las notas de seguridad en este manual estan estructuradas del siguiente modo:

Pictograma I iPALABRA DE SENALIZACION!

Tipo de peligro y su fuente.
Posible(s) consecuencia(s) si no se respeta.
+ Medida(s) para la prevencion del peligro.

>

Pictograma Palabra de Significado Consecuencias si no se
sefnalizacion respeta
Ejemplo: iPELIGRO! Advierte de un peligro inminente | Lesiones graves o fatales

Posible situacion peligrosa Lesiones graves o fatales

>

Peligro general

0 {PRECAUCION! | Posible situacién peligrosa Lesiones leves

>

Peligro especifico, {PRECAUCION! | Posibles dafios materiales Dafios en el sistema de accionamiento o
p. €j. electrocucion en su entorno

NOTA Indicacién o consejo Uutil.
@ Facilita el manejo del sistema

] de accionamiento.
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Indicaciones generales
Derechos de reclamacioén en caso de defectos

1.3 Derechos de reclamacion en caso de defectos

Atenerse al manual es el requisito previo para que no surjan problemas. No obedecer
estas instrucciones anula la garantia en caso de funcionamiento defectuoso del
producto. Por tanto, lea el manual antes de utilizar el equipo.

1.4 Exclusion de responsabilidad

Atenerse al manual y a la documentacién de los equipos conectados a la puerta de
acceso del bus de campo es el requisito previo basico para un funcionamiento seguro
y para obtener las propiedades del producto y las caracteristicas de rendimiento.
SEW-EURODRIVE no asume ninguna responsabilidad por los dafios personales,
materiales o patrimoniales que se produzcan por la no observacion de las instrucciones
de funcionamiento. La responsabilidad por defectos queda excluida en tales casos.

1.5 Derechos de autor
© 2008 - SEW-EURODRIVE. Todos los derechos reservados.

Queda prohibida la reproduccion, copia, distribucion o cualquier otro uso completo
0 parcial de este documento.
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Notas de seguridad
Otros documentos validos

2 Notas de seguridad

2.1 Otros documentos validos

* (Solo se permite a electricistas especializados con la formaciéon adecuada en
prevencion de accidentes realizar trabajos de instalacion y puesta en
funcionamiento observando siempre la siguiente documentacion!

— Instrucciones de funcionamiento "MOVIDRIVE® MDX60B/61B"
— Instrucciones de funcionamiento "MOVITRAC® B"
— Instrucciones de funcionamiento "MOVIAXIS®"

» Lea atentamente estas indicaciones antes de comenzar la instalacion y la puesta en
marcha de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B.

» Atenerse a la documentacion es el requisito previo para un servicio sin problemas,
lo contrario anula los derechos de reclamacion de la garantia.

2.2 Notas generales de seguridad para los sistemas de bus
Se pone a su disposicidon un sistema de comunicacion que posibilita adaptar en gran
medida los variadores y servocontroladores utilizados a las condiciones de la
instalacién. Como en todos los sistemas de bus existe el riesgo de una modificacion de
los parametros no visible desde el exterior (en relacion al aparato), lo que conllevaria
también una modificacién del comportamiento del aparato. Esto puede ocasionar un
comportamiento inesperado (no descontrolado) del sistema.

2.3 Funciones de seguridad

Los variadores y servocontroladores no pueden cumplir funciones de seguridad sin
disponer de sistemas de seguridad superiores. Utilice sistemas de seguridad de orden
superior para garantizar la proteccion de las maquinas y de las personas.

Siempre que realice aplicaciones de seguridad, cerciérese de que se respetan las
indicaciones que se exponen en los documentos "Desconexién segura para
MOVIDRIVE® B / MOVITRAC® B / MOVIAXIS®".

2.4 Aplicaciones de elevacién

MOVIDRIVE® MDX60B/61B, MOVITRAC® B y MOVIAXIS® no pueden ser empleados
en aplicaciones de elevacién como dispositivos de seguridad.

Utilice como dispositivos de seguridad sistemas de vigilancia o dispositivos mecanicos
de proteccién a fin de evitar posibles dafios personales y materiales.

2.5 Nombres de productos y marcas

Las marcas y nombres de productos mencionados en este manual son marcas
comerciales o marcas comerciales registradas de sus respectivos propietarios.
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Notas de seguridad
Eliminacion

2.6 Eliminacion

Observe las normativas nacionales vigentes.

Si fuese preciso, elimine por separado las distintas piezas de conformidad con su
composicién y las prescripciones nacionales vigentes, como por ejemplo:

+ Desperdicios electrénicos
+ Plastico

* Chapa

+ Cobre
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Introduccién
Contenido de este manual

Introduccion
Contenido de este manual

El presente manual de usuario describe:

* La conexion de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B a los variadores
MOVIDRIVE® B, MOVITRAC® B asi como al servocontrolador MOVIAXIS®

+ La puesta en marcha de MOVIDRIVE® B, MOVITRAC® B y MOVIAXIS® para el
funcionamiento como puerta de acceso.

* La puesta en marcha de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B en el
sistema de bus de campo DeviceNet y PROFIBUS DP-V1.

» La configuraciéon del maestro DeviceNet mediante archivos EDS.
+ La configuracién del maestro PROFIBUS-DP-V1 mediante archivos GSD.

Caracteristicas

Gracias a sus potentes interfaces de bus de campo de caracter universal, la opcién
UFF41B permite la conexién a sistemas de automatizacién superiores a través de
DeviceNet y PROFIBUS DP-V1.

Intercambio de datos de proceso

A través de la interface DeviceNet y die PROFIBUS, la puerta de acceso de bus de
campo UFF41B ofrece el acceso digital a la mayoria de los parametros y funciones.
El control se realiza mediante los rapidos datos de proceso ciclicos. Por medio de este
canal de datos de proceso tiene la posibilidad no sélo de especificar valores de
consigna sino también de activar distintas funciones de control, como p. ej. habilitacion,
parada normal, parada rapida, etc. Mediante este canal también puede consultar
valores reales, como p. ej. velocidad real, corriente, estado de la unidad, numero de
fallo o también senales de referencia. El intercambio de datos de proceso se lleva a
cabo en el funcionamiento DeviceNet con Polled I/O y Bit-Strobe I/O. En el
funcionamiento PROFIBUS, el intercambio de datos de proceso se lleva a cabo a través
de datos I/O en el maestro.

3.2.2 Acceso a parametros

En el funcionamiento DeviceNet, el ajuste de parametros del variador se lleva a cabo
exclusivamente mediante Explicit Messages.

En el funcionamiento PROFIBUS, el mecanismo de ajuste de parametros PROFIBUS
DP-V1 permite tener acceso permanente a todas las informaciones de la unidad.
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Introduccién
Caracteristicas

3.2.3 Funciones de vigilancia

La utilizacion de un sistema de bus de campo requiere funciones de control adicionales,
como p. gj. el control temporal del bus de campo (tiempo de desbordamiento del bus de
campo) o también conceptos de parada rapida. De este modo podra determinar, p. €j.,
qué reaccion de anomalia debe activarse en caso de fallo del bus. Estos parametros
pueden ajustarse en el servocontrolador / variador. Para muchas aplicaciones sera
conveniente una parada rapida. Por eso, la puerta de acceso del bus de campo detiene
los accionamientos de nivel inferior en caso de generarse un tiempo de desbordamiento
del bus de campo. Puesto que la funcionalidad de las bornas de control también esta
garantizada en el funcionamiento con bus de campo, podra seguir poniendo en practica
los conceptos de parada rapida independientes del bus de campo por medio del
servocontrolador / variador conectado a la puerta de acceso del bus de campo.
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4 Indicaciones de montaje e instalacion
Posibilidades de montaje de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B

4 Indicaciones de montaje e instalaciéon

A lo largo de este capitulo recibira indicaciones para el montaje y la instalacién de la
puerta de acceso del bus de campo UFF41B en un médulo maestro MOVIAXIS® MXM
0 en una carcasa de la puerta de acceso UOH21B.

4.1 Posibilidades de montaje de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B

Obsérvense las siguientes indicaciones de montaje:

NOTA
El montaje y desmontaje de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B en un
e maédulo maestro MOVIAXIS® MXM asi como en la carcasa de la puerta de acceso
1 UOH21B sdlo puede ser efectuado por SEW-EURODRIVE.
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Indicaciones de montaje e instalacion
Tension de alimentacion

4.2 Tension de alimentacion

La tension de alimentacion, las interfaces de bus de sistema y de bus de campo asi
como las interfaces de ingenieria se encuentran en niveles de potencial diferentes
(véase el capitulo 13.1).

4.21 Alimentacién de tensién en el médulo maestro MOVIAXIS®

NOTA
El médulo maestro MOVIAXIS® MXM proporciona adicionalmente conexiones que se
i describen a continuacion.

Descripcion del funcionamiento de las bornas X5a / X5b (médulo maestro MOVIAXIS®)

Hloguioln estic Denominaciéon | Borna Funcion
MOVIAXIS® MXM
e Conector X5b | X5b:1 24 Vg cc | Alimentacion de tension para la
[1o] [X5b electrénica de control
20 X5b:2 DGND Potencial de referencia de la
30 electrénica de control
[4°] X5b:3 | 24 Vg e | Alimentacion de tension del freno
. X5b:4 BGND Potencial de referencia para la
o X5a ..
20 conexion del freno
3o Conector X5a X5a:1 24 Vg ¢ | Alimentacion de tensién para la
/&/ electrénica de control
X5a:2 DGND Potencial de referencia de la
59233AXX electronica de control
X5a:3 24 Vg cc | Alimentacion de tension del freno
X5a:4 BGND Potencial de referencia para la
conexion del freno

.

Los conectores X5a y X5b estan conectados en paralelo. De este modo se puede
efectuar la alimentacion de tension del médulo maestro MOVIAXIS® desde la
derecha a X5b o desde abajo a X5a. En caso de la conexién a X5a se pueden
conectar a través de X5b otros médulos (p. ej. modulo de alimentacién, médulo de
eje). La alimentacién de tension del freno (X5a/b:3, 4) se conduce a través del
modulo maestro MOVIAXIS®.

La puerta de acceso del bus de campo UFF41B puede ser alimentada por el médulo
de fuente de alimentacion en modo conmutado (MXS) MOVIAXIS® o por una fuente
de alimentacion externa. Interconecte para ello X5 entre los distintos aparatos.

Si la puerta de acceso del bus de campo UFF41B es alimentada por la fuente de
alimentacion en modo conmutado MOVIAXIS® con 24 Ve, sigue garantizado el
funcionamiento de dicha puerta en caso de la desconexion de red. Esto es el caso
si se mantiene la tensioén de circuito intermedio od si esta presente una alimentacion
externa de 24 V¢ del modulo de fuente de alimentacion MOVIAXIS®,
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Indicaciones de montaje e instalacion
Tensién de alimentacién

Esquema de
conexiones
24 Vo externa
o
Médulo maestro MXM * °  Fuente de
MOVIAXIS® X16 limentacion en
_ modo conmutado
UFF41B MXS MOVIAXIS®

Qe
0 [(=4|a
L15 S
o k2o
ol
L13
=
] 2!
51 % 0N
(o] 24
(0] 25
=
@] 7
82 o
2
A
X38
D X5b X5a (X5b
F o] 1Top— - 10| [o 1]DC 2aVE
ESE 20— - 20| |o 2|DGND
; X36_— 30 3 o0 3|DC 24VR
q % 40 401to 4[BGND |+
17}
X37
X5a
3 ;
20
ey 30
333- o3 4 o)
To o1| e
A 3% ‘

24 Ve para “4D- “IP° Alimentacion de 24 Vee
alimentacion de frenos ~ * para electronica de control

64424AES
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Indicaciones de montaje e instalacion 4
Tension de alimentacion

4.2.2 Alimentacidén de tension en la carcasa de la puerta de acceso UOH21B

Descripcién del funcionamiento de las bornas y LEDs

Vista frontal LED
MOVITRAC® B / Denominacion Funcion
Borna
control compacto
_ LED H1 Reservado
O H1 H2 Reservado
O H2 Conector X24: X24:4 Sin funcién
Conector hembra RJ10 | X24:3 No puede efectuarse una labor
X24:2 de ingenieria a través de X24.
X24:1
X24
L— L
58905AXX
Vista lateral . .. -
Denominacién Borna Funcion
Control compacto
Conector X26: X26:1 CAN1H Bus de sistema CAN 1 Alto
CAN1y X24:2 CAN1L Bus de sistema CAN 1 Bajo
alimentacion X24:3 DGND Potencial de referencia control /
de tension CAN1
1]2[3[4]s]6[7 (borna X24:4 | Reservado | -
58906AXX | enchufable) X26:5 | Reservado | -
X26:6 DGND Potencial de referencia UFF41B
X26:7 | 24 V¢ Alimentacion de tension del control

Conexioén bus de sistema CAN 1/ alimentacién de tensién (conector X26)

Las conexiones para CAN 1 (X26:1/2/3 y conector X33) estan conectados en paralelo.
La alimentacién de tensién de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B en la
carcasa de la puerta de acceso UOH21B se lleva a cabo a través de X26:6/7.
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Indicaciones de montaje e instalacion
Conexion de variadores y del PC de ingenieria

4.3 Conexidn de variadores y del PC de ingenieria

4.3.1 Descripcién del funcionamiento de las bornas, interruptores DIP y LEDs de la opcién UFF41B

Los conectores, LEDs e interruptores DIP de la parte superior de la puerta de acceso
del bus de campo UFF41B permiten la conexién a los sistemas de bus de campo
DeviceNet (vésae capitulo "Conexion de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B
a una red DeviceNet") y PROFIBUS-DP (véase el capitulo "Conexion de la puerta de
acceso del bus de campo UFF41B a una red PROFIBUS").

Vista frontal LED
Puerta de acceso . L. . .
Denominacién Interruptor DIP Funcionamiento
del bus de campo Borna
UFF41B
UFR41B LED LED 1 | Estado de CAN 1 Estado del bus de sistema CAN 1
LED 2 | Estado de CAN 2 Estado del bus de sistema CAN 2
/D\/ LED 3 Estado del Estado del programa de la puerta de acceso
X35 —| programa
':8 c LED 4 Estadodelapuerta | Estado del firmware de la puerta de acceso
o
9 ® de acceso Estado de los errores de la puerta de acceso
<8 2 LED 5 Error de la puerta (véase el capitulo "Mensajes de error de la puerta
- Tx3 — de acceso de acceso del bus de campo")
[sele}
- Conector X35: X35:1 USB+5V Alimentacion de tension de 5 Vg
DU Puerto USB X35:2 | USB- Sefal USB-
5 X35:3 | USB+ Sefial USB+
X35:4 | DGND Potencial de referencia
X Conector X36: X36 Bus de sistema SBUSP!S (en preparacion)
Conexion a un bus de
sistema basado en
EtherCAT (clavija RJ45)
Asignacion
= Ethernet estandar - s
S|l o1 Conector X37: X37 Ethernet para la ingenieria
g2° 2 < Conexion Ethernet
F3e e3 (conector hembra RJ45)
1e o1 .
20 02| 2 . . .
:3 30 €3 Conector X32: X32:1 | BZG_CAN2 Potencial de referencia para el bus de sistema
Bus de sistema CAN 2 CAN 2
L7 N\_ _/  [(aislado eléctricamente) | X32:2 CAN 2H Bus de sistema CAN 2 Alto
64418Axx (bornas enchufables) X32:3 | CAN 2L Bus de sistema CAN 2 Bajo
Conector X33: X33:1 | DGND Potencial de referencia para el bus de sistema
Bus de sistema CAN 1 CAN1
(bornas enchufables) X33:2 CAN1H Bus de sistema CAN 1 Alto
X33:3 CAN 1L Bus de sistema CAN 1 Bajo
Lado superior Direccion IP por defecto (192.168.10.4)
Interruptor DIP S1 Lado inferior Parametros IP de la tarjeta de memoria SD
Memoria para firmware, aplicacién de la puerta de
Tarjeta de memoria M1 acceso, configuracion de la puerta de acceso y
parametros del variador
Para actualizaciéon de Bootloader
Pulsador T (véase el capitulo "Tarjeta de memoria SD
OMG4.B")
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Indicaciones de montaje e instalacion
Conexion de variadores y del PC de ingenieria

4.3.2 Conexion bus de sistema CAN 1 (conector X33) / CAN 2 (conector X32)

Puede conectar al bus del sistema CAN 1 6 CAN 2 un maximo de 64 unidades. El bus
de sistema es compatible en este caso con el rango de direcciones entre 0 y 63.

INDICACIONES

» El bus de sistema CAN 1 no se encuentra eléctricamente aislado. Por esta razoén,
* utilice preferentemente la interface CAN 1 (X33 o X26 en UFF41B/UOH21B) para
1 la conexion de los variadores a través del bus de sistema en el armario eléctrico.
Ajuste el parametro P881 Direccién del SBus en orden ascendente a valores 1 —
16 si la unidad de esclavo esta conectada a la CAN 1 de la puerta de acceso del
bus de campo.

» El bus de sistema CAN 2 se encuentra eléctricamente aislado. Por esta razon,
utilice preferentemente la interface CAN 2 (X32) para la conexion de dispositivos
de campo o unidades en otros armarios de conexiones. Ajuste el parametro P881
Direccién del SBus en orden ascendente a valores 17 — 34 si la unidad esta
conectada a la CAN 2 de la puerta de acceso del bus de campo.

El bus del sistema CAN es compatible con la técnica de transmision segun ISO 11898.
Encontrara informacion mas detallada acerca del bus del sistema CAN en el manual
"Comunicacién y perfil de la unidad del bus de campo MOVIDRIVE®" adquirible en
SEW-EURODRIVE.

Esquema de conexiones MOVIDRIVE® B, MOVITRAC® B en el bus del sistema CAN 1

MOVITRAC® B MDX60B/61B UFF41B
Ne—" )
St Il s12 UFR41B
ON ON | OFF LI
OFF = ..
x
X12
FSC11B DGND [ 1 1o et
X45]_Xx46 SC11_[2[ 2|5.:3
H|L|L1|2|3|4|5|6|7 SC12 |3 g&j,_;"é
\/\l X2,
= = R=120 Q
» I elee—
@ o| o @
64714AXX

Especificacion del « Utilice un cable de cobre apantallado de 2 x 2 conductores trenzados (cable de

cable transmision de datos con pantalla de malla de cobre). Segun IEC 60999 es posible
el embornamiento sin terminales de cable. El cable debera cumplir las siguientes
especificaciones:

— Seccion del conductor 0,2 -1,0 mm? (AWG 24 - AWG 18)
— Resistencia especifica 120 Q a 1 MHz
— Capacitancia < 40 pF/m a 1 kHz

Son adecuados, por ejemplo, los cables del bus CAN o DeviceNet.

Longitud de cable * La longitud total de cable permitida depende de la velocidad de transmision en
baudios ajustada del bus del sistema:

— 125 kbaudios — 500 m
— 250 kbaudios — 250 m
— 500 kbaudios — 100 m
— 1000 kbaudios — 40m
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Resistencia de
terminacion

Indicaciones de montaje e instalacion
Conexion de variadores y del PC de ingenieria

Conecte tanto al comienzo como al final de la conexién del bus de sistema CAN la
resistencia de terminacion del bus de sistema (MOVIDRIVE® B, interruptor DIP $12
= ON; MOVITRAC®B, interruptor DIP S1 = ON). Desconecte en el resto de unidades
la resistencia de terminacion (MOVIDRIVE® B, interruptor DIP S12 = OFF;
MOVITRAC® B, interruptor DIP S1 = OFF). Cuando la puerta de acceso del bus de
campo se encuentra, por ejemplo, al final del bus de sistema CAN 2, debera
conectar una resistencia de terminacion de 120 Q entre los pines X32:2 y X32:3
(en CAN1: resistencia de terminacién entre pin X33:2 y pin X33:3).

{PRECAUCION!

Entre los aparatos interconectados mediante el bus de sistema CAN 2 no deberia
producirse ningun desplazamiento de potencial.

Entre los aparatos interconectados mediante el bus de sistema CAN 1 no debe
producirse ningun desplazamiento de potencial.

Evite las diferencias de potencial tomando las medidas necesarias, por ejemplo,
mediante la conexién de las masas de los equipos con un cable separado.
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Indicaciones de montaje e instalacion
Conexion de variadores y del PC de ingenieria

Esquema de conexiones MOVIAXIS® en el bus del sistema CAN 1

64784AXX

[1] Resistencia de terminacién

Vista general de las lineas de conexion del sistema

CAN 2

Tipo Referencia Descripcion
Cable del sistema de la puerta de acceso UFF41B conector de poste CAN 1
Cable del sistema CAN 0819 6923 (o CAN 2) al moédulo de alimentacion / retroalimentacion MOVIAXIS® CAN 1 bus
del sistema RJ45, longitud: 750 mm
Cable de conexion CAN 1, 0819 7261 Cable de conexion CAN 1 entre grupo de ejes MOVIAXIS® y grupo de ejes
750 mm, RJ45-RJ45 MOVIAXIS®, longitud: 750 mm
Cable de conexion CAN 1, 0819 8993 Cable de conexion CAN 1 entre grupo de ejes MOVIAXIS® y grupo de ejes
3.000 mm, RJ45-RJ45 MOVIAXIS®, longitud: 3.000 mm
Conector de poste CAN 2 entre mdédulo maestro y conector SUB D9 CAN 2
Cable adaptador CAN 2 1810 1607 MOVIAXIS®, longitud: 500 mm
Lo Conector SUB D9 CAN 2 MOVIAXIS® con conector SUB D9 CAN 2 MOVIAXIS®,
Cable de conexion CAN 2 1810 1585 para conectar 3 médulos de ejes
® ®
Cable de conexién CAN 2 1810 1593 Conector SUB D9 QAN 2 MO\_/IAXIS con conector SUB D9 CAN 2 MOVIAXIS®,
para conectar 4 médulos de ejes
Resistencia de terminacién 1810 1615 Resistencia de terminacion para conexiones CAN 2 entre médulos de ejes
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4 Indicaciones de montaje e instalacion
Conexion de variadores y del PC de ingenieria

Esquema de conexiones MOVIAXIS®, MOVIDRIVE® B y MOVITRA C® B en el bus del sistema CAN 1

MOVIDRIVE®
X12 N

MOVIAXIS® ION
N
g | P
N T/
Q|
N MOVITRAC®

MOVITRAC®

64783AXX

Vista general de las lineas de conexion del sistema

Tipo Referencia

Descripcion

Cable de conexion CAN 1,

750 mm, conductor RJ45 0819 7288

Cable de conexién CAN entre grupo de ejes MOVIAXIS® y MOVIDRIVE®
y MOVITRAC®, longitud: 750 mm

Cable de conexion CAN 1,

3.000 mm, conductor RJ45 0819 7563

Cable de conexion CAN entre grupo de ejes MOVIAXIS® y MOVIDRIVE®
y MOVITRAC®, longitud: 3.000 mm
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Indicaciones de montaje e instalacion
Conexion de variadores y del PC de ingenieria

4.3.3 Conexion del bus de sistema SBUSP''S (conector X36)

La conexiéon X36 esta preparada para un sistema de bus (SBUSP!US) basado en
EtherCAT.

4.3.4 Conexion de la interface Ethernet (conector X37)

Puede conectar un PC de ingenieria a la interface Ethernet (conector X37).

64420AXX

La interface Ethernet (X37) es compatible con Auto-Crossing y Autonegotiation para
velocidad de transmision en baudios y modo duplex. Los parametros IP se establecen
en funcion del interruptor DIP S1 (véase el capitulo "Direccién IP por defecto del
interruptor DIP S1").

Ademas del acceso de ingenieria a través de X37 también existe un acceso de
ingenieria a través de PROFIBUS (véase el capitulo "Funcionamiento de
MOVITOOLS® MotionStudio").
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Indicaciones de montaje e instalacion
Conexion de variadores y del PC de ingenieria

4.3.5 Asignacion de conectores X37 (Ethernet para ingenieria)

Utilice conectores enchufables RJ45 prefabricados, apantallados conforme a
IEC 11801 edicién 2.0, categoria 5.

N>

A B
54174AXX

Fig. 1: Asignaciéon de contactos del conector enchufable RJ45
A = Vista desde la parte anterior
B = Vista desde la parte posterior
[1] Pin 1 TX+ transmision, positivo
[2] Pin 2 TX- transmision, negativo
[3] Pin 3 RX+ recepcidn, positivo
[6] Pin 6 RX- recepcion, negativo

Conexioén puerta de acceso del bus de campo UFF41B - Ethernet

Para la conexién de la UFF41B a la red Ethernet, conecte las interfaces Ethernet X37
(conector RJ45) con un cable apantallado de pares trenzados conforme a la categoria 5,
clase D segun IEC 11801 version 2.0 con otras unidades de la red. La interface ofrece
la funcionalidad Auto-Crossing y elevada Autonegotiation para velocidad de transmision
en baudios y modo duplex.

NOTA
Conforme a IEC 802.3, la longitud de cable maxima para 10/100 Mbaudios Ethernet
i (10BaseT / 100BaseT), p. €j. entre dos unidades de red, es de 100 m.
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Indicaciones de montaje e instalacion

LED de estado de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B

4.4 LED de estado de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B

LED L1
(estado CAN 1)

LEDL2
(estado CAN 2)

LED L3 (estado

del programa)

El LED L1 senaliza el estado del bus de sistema CAN 1.

Estado del LED L1

Diagnéstico

Subsanacion del fallo

Naranja

Verde

El bus de sistema CAN 1 va a ser
inicializado.

El bus de sistema CAN 1 ha sido
inicializado.

Verde intermitente
(0,5 Hz)

El bus de sistema CAN 1 se encuentra
en el estado SCOM-Suspend.

Verde intermitente
(1 Hz)

El bus de sistema CAN 1 se encuentra
en el estado SCOM-On.

Rojo

El bus de sistema CAN 1 se encuentra
fuera de servicio (BUS-OFF).

1. Compruebe y corrija el cableado del
bus de sistema CAN 1.

2. Compruebe y corrija la velocidad de
transmision en baudios ajustada para
el bus de sistema CAN 1.

3. Compruebe y corrija las resistencias
de terminacion del bus de sistema
CAN 1.

Rojo parpadeante
(1 Hz)

Advertencia en el bus de sistema
CAN 1.

1. Compruebe y corrija el cableado del
bus de sistema CAN 1.

2. Compruebe y corrija la velocidad de
transmision en baudios ajustada para
el bus de sistema CAN 1.

El LED L2 sefializa el estado del bus de sistema CAN 2.

Estado del LED L2

Diagnéstico

Subsanacion del fallo

Naranja

El bus de sistema CAN 2 va a ser
inicializado.

Verde

El bus de sistema CAN 2 ha sido
inicializado.

Verde intermitente
(0,5 Hz)

El bus de sistema CAN 2 se encuentra
en el estado SCOM-Suspend.

Verde intermitente
(1 Hz)

Rojo

Rojo parpadeante
(1 Hz)

El bus de sistema CAN 2 se encuentra
en el estado SCOM-On.

El bus de sistema CAN 2 se encuentra
fuera de servicio (BUS-OFF).

Advertencia en el bus de sistema
CAN 2.

1. Compruebe y corrija el cableado del
bus de sistema CAN 2.

2. Compruebe y corrija la velocidad de
transmisién en baudios ajustada para
el bus de sistema CAN 2.

3. Compruebe y corrija las resistencias
de terminacion del bus de sistema
CAN 2.

1. Compruebe y corrija el cableado del
bus de sistema CAN 2.

2. Compruebe y corrija la velocidad de
transmisién en baudios ajustada para
el bus de sistema CAN 2.

Estado de L3

Diagnéstico

ElI LED L3 sefaliza el estado de la puerta de acceso.

Solucion del fallo

Verde
Off

Naranja
intermitente (1 Hz)

El programa de la puerta de acceso
funciona.

No se ha cargado ningin programa
de la puerta de acceso.

El desarrollo del programa se ha
detenido.

Cargue un programa de la puerta de
acceso a la tarjeta de control.

Es necesaria una actualizacion de
Bootloader (véase el capitulo "Tarjeta de
memoria SD de tipo OMG4.B").
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Indicaciones de montaje e instalacion
Direccion IP por defecto del interruptor DIP S1

LED L4 (estado
del PLC)

LED L5 (Usuario)

El LED L4 senaliza el estado del firmware de la puerta de acceso del bus de campo.

Estado del LED L4 | Diagnéstico Solucion del fallo

Verde intermitente | El firmware de la puerta de acceso del bus

(1 Hz) de campo funciona correctamente.

Rojo * No esta enchufada ninguna tarjeta SD. | -

» Sistema de archivos de la tarjeta SD
corrupto

Naranja El desarrollo del programa se ha detenido. = Es necesaria una actualizaciéon de

intermitente (1 Hz) Bootloader (véase el capitulo "Tarjeta
de memoria SD de tipo OMG4.B").

El LED L5 se ilumina permanentemente en rojo cuando el programa de la puerta de
acceso ha detectado un fallo cuya subsanaciéon requiere un diagnéstico con
MOVITOOLS® MotionStudio.

4.5 Direccion IP por defecto del interruptor DIP S1

Con el interruptor DIP S1 puede ajustar una direccién IP fija para la conexion de
Ethernet (X37). La direccion IP ajustada se adoptara en el siguiente proceso de
arranque.

Posicion del Significado
interruptor S1

Lado superior Parametros IP:

« Direccion IP: 192.168.10.4

e Mascara de subred: 255.255.255.0
* Puerta de acceso estandar: 1.0.0.0

Lado inferior Se utilizan los parametros IP definidos en la tarjeta de memoria de la puerta de
acceso UFF41B. Los parametros IP para la interface de ingenieria X37 estan
registrados en el archivo "...\System\NetConfig.cfg" en el apartado "Ethernet 2".
El archivo puede adaptarse con un editor de texto (p. ej. Notepad).

4.5.1 Direccionamiento TCP/IP y subredes

Introduccion

Direccion MAC

Direccioén IP

Los ajustes de direccion del protocolo IP se realizan mediante los siguientes
parametros

» Direccion MAC

« Direccion IP

* Mascara de subred

» Puerta de acceso estandar

Para ajustar correctamente estos parametros, se explicaran en este capitulo los
mecanismos de direccionamiento y la subdivision de las redes IP en subredes.

La base para todos los ajustes de direccion es la direccion MAC (Media Access
Controller). La direccion MAC de una unidad Ethernet es un valor de 6 bytes (48 bits)
asignado a nivel mundial una unica vez. Las unidades Ethernet de SEW tienen la
direccion MAC 00-0F-69-xx-xx-xx. La direccién MAC no es facil de manejar en redes de
mayor tamano. Por ello se utilizan direcciones IP libremente asignables.

La direccion IP es un valor de 32 bits que identifica de forma inequivoca una unidad
dentro de la red. Una direccidon IP se representa mediante cuatro cifras decimales
separadas entre si mediante puntos.

Ejemplo: 192.168.10.4
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Indicaciones de montaje e instalacion
Direccion IP por defecto del interruptor DIP S1

Clases de red

Mascara de
subred

Cada una de las cifras decimales representa un byte (= 8 bits) de la direcciéon y también
puede representarse de forma binaria (véase la siguiente tabla).

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 |
11000000 10101000 00001010 00000100 |

La direccion IP esta formada por una direccion de red y una direccién de unidad (véase
la siguiente tabla).

Direccion de red Direccion de unidad

192.168.10 4

La clase de red y la mascara de subred determinan la parte de la direccion IP que
especifica la red y la parte que identifica a la unidad.

Las direcciones de unidades compuestas Unicamente por ceros o unos (binario) no
estan permitidas ya que representan a la red en si 0 a una direccién de difusion.

El primer byte de la direccion IP determina la clase de red y con ello la division en
direccion de red y direccion de unidad.

Rango de 5 S |
valores Clase de red ireccion de red comp eta Significado
(Ejemplo)

Byte 1

0-127 A 10.1.22.3 10 = Direccion de red
1.22.3 = Direccion de unidad

128 - 191 B 172.16.52.4 172.16 = Direccion de red
52.4 = Direccion de unidad

192 - 223 C 192.168.10.4 192.168.10 = Direccién de red
4 = Direccién de unidad

Esta division no es suficiente para muchas redes. Estas utilizan adicionalmente una
mascara de subred ajustable de forma explicita.

Con una mascara de subred es posible subdividir las clases de red de forma adun mas
precisa. Al igual que la direccion IP, la mascara de subred se representa mediante
cuatro cifras decimales separadas entre si mediante puntos.

Ejemplo: 255.255.255.128

Cada una de las cifras decimales representa un byte (= 8 bits) de la mascara de subred
y también puede representarse de forma binaria (véase siguiente tabla).

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 ‘
11111111 11111111 11111111 10000000 ‘

Al escribir la direccidn IP y la mascara de subred una debajo de la otra, puede observar
que en la representacion binaria de la mascara de subred, todos los unos determinan
la parte correspondiente a la direccidon de red y todos los ceros identifican la direccion
de la unidad (véase siguiente tabla).

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4
decimal 192 . 168. . 10 . 1129
Direccion IP
binario 11000000 10101000 00001010 10000001
Mascara de decimal 255 . | 255 . | 255 . | 128
subred binario 11111111 11111111 11111111 10000000

La red de clase C con la direccion 192.168.10. se subdivide mediante la mascara de
subred 255.255.255.128. Se generan dos redes con las direcciones 192.168.10.0
y 192.168.10.128.
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Indicaciones de montaje e instalacion
Tarjeta de memoria SD tipo OMG4.B

Puerta de acceso
estandar

Las direcciones de unidades permitidas en ambas redes son:
* 192.168.10.1 - 192.168.10.126
+ 192.168.10.129 - 192.168.10.254

Las unidades de red determinan, mediante la conexién logica de la direccion IP y la
mascara de subred, si un participante en la comunicacion se encuentra en la propia red
0 en una red ajena. Si el participante en la comunicacién se encuentra en otra red, se
activa la puerta de acceso estandar para el reenvio de los datos.

La puerta de acceso estandar se activa también mediante una direccion de 32 bits. La
direccion de 32 bits se representa mediante cuatro cifras decimales separadas entre si
mediante puntos.

Ejemplo: 192.168.10.1

La puerta de acceso estandar establece la conexion con otras redes. De esta forma,
una unidad de red que quiera comunicarse con otra unidad puede realizar la conexion
l6gica entre la direccion IP y la mascara de subred para decidir de esta forma si la
unidad buscada se encuentra en la propia red. En caso contrario, activa la puerta de
acceso estandar (Router) que debe encontrarse en la propia red. La puerta de acceso
estandar se encarga entonces de la retransmisién de los paquetes de datos.

4.6 Tarjeta de memoria SD tipo OMG4.B

Actualizacion de
Bootloader

La tarjeta de memoria SD tipo OMG4.B se rquiere para el funcionamiento de la puerta
de acceso del bus de campo UFF41B y contiene el firmware, el programa y la
configuracion de la puerta de acceso. En combinacién con un modulo de ejes
MOVIAXIS® también se utiliza para la salvaguarda de datos y para el ajuste de
parametros automatico en caso de un cambio de eje.

La tarjeta de memoria SD tipo OMG4.B forma parte del volumen de suministro de la
puerta de acceso del bus de campo UFF41B.

En una puerta de acceso del bus de campo UFF41B sélo pueden utilizarse tarjetas de
memoria del tipo OMG4.B.

Si al conectar el equipo, los LEDs L3 y L4 parpadean naranja con un ritmo de 1 Hz, es
necesaria una actualizacion de Bootloader. Proceda como se indica a continuacion:

* No desconecte la tension de alimentacion durante el proceso completo.

* Presione durante 3 segundos el boton de reset T1 en la cara frontal de la puerta de
acceso del bus de campo UFF41B. Cuando se inicia la actualizacion de Bootloader,
solo parpadeara el LED 4.

» La actualizacion de Bootloader ha sido exitosa, cuando L4 parpadea de color verde.
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Conexién de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B a una red DeviceNet

4.7

DeviceNet

Conexidn de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B a una red

En los siguientes capitulos so6lo se describiran las bornas, interruptores DIP y LEDs
importantes para el funcionamiento del bus de campo DeviceNet.

Vista frontal

LED
Puerta de acceso . A - -
Denominacion Interruptor DIP Funcionamiento
del bus de campo Borna
UFF41B
— LED LED 18 | Mod/Net Los LEDs 17 y 18 estan reservados para
UFF41B LED 17 PROFIBUS.
T ElI LED 18 se ilumina en naranja: La opcioén
LED 16 | Polled I/0 UFF41B se esta inicializando
LED 15 | Bit-Strobe I/O | Los LEDs 13 — 16 de dos colores indican el
LED 14 BUSFAULT estado actual de la interface del bus de campo
LED 13 - y del sistema DeviceNet.
LED 12 - Reservado
LED 11 Reservado
Conector X30D: X30D:1 V- ov24
DeviceNet X30D:2 CAN_L CAN_L
(bornas enchufables) X30D:3 DRAIN DRAIN
X30D:4 CAN_H CAN_H
X30D:5 V+ 24V
[em 20 Interruptor DIP S2 S2 Lado superior | Interface de bus de campo PROFIBUS (X30P)
B2 on Conmutacién activada
% éz" PROFIBUS/DeviceNet Lado inferior Interface de bus de campo DeviceNet (X30D)
= §$ activada
O [1e En caso de funcionamiento 20 Con los interruptores DIP 20-25se ajusta la
Lg 2 mediante DeviceNet: 2! MAC-ID (Media Access Control Identifier). La
o B0 Interruptor DIP 22 MAC-ID representa la direccién de los nodos
L para ajustar 28 (rango de direcciones 0 — 63)
64775AXxX| 1a MAC-ID y para ajustar la 24
velocidad de transmisién 25
28 Ajuste de la velocidad de transmisién en baudios
27 Ajuste de la velocidad de transmisién en baudios
Conector X38: X38:1 Reservado
CAN para comunicacion de X38:2 Reservado
seguridad X38:3 Reservado
(bornas enchufables)
4.7.1 Asignacion de contactos X30D (DeviceNet)
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La descripcion de la asignacién de las bornas de conexién se encuentra en la
especificacion DeviceNet (volumen |, apéndice A).

UFF41B

Slof>]el]~]

61612BXX

La opcion UFF41B esta desacoplada en la parte del driver por optoacoplador segun
especificacion DeviceNet (volumen I, capitulo 9). Esto significa que la alimentacion de
la tension de 24 V del driver de bus CAN debe ser efectuada a través del cable de bus.
El cable a utilizar se describe también en la especificacién DeviceNet (volumen I,
apéndice B). La conexion debe efectuarse con el cddigo de color indicado en la tabla

siguiente.
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Indicaciones de montaje e instalacion
Conexidn de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B a una red DeviceNet

Pin N° Senal Significado Color del hilo
1 V- 0v24 BK
2 CAN_L CAN_L BU
3 DRAIN DRAIN metélico
4 CAN_H CAN_H WH
5 V+ 24V RD
Conexion De acuerdo a la especificacion de DeviceNet, el bus debe ejecutarse en estructura de
UFF41B - linea sin cables de derivacion o con cables de derivacién muy cortos.
DeviceNet La longitud de cables maxima posible depende de la velocidad en baudios ajustada.
Velocidad en baudios Longitud maxima de cable
500 kbaudios 100 m
250 kbaudios 250 m
125 kbaudios 500 m

4.7.2 Terminacion de bus

Para evitar fallos del sistema de bus provocados por reflexiones, cada uno de los
segmentos DeviceNet debe limitarse en el primer y Ultimo participante fisico con las
resistencias de terminacion para el bus de 120 Q. Conecte la resistencia de terminacion
para el bus entre las conexiones 2 y 4 del conector del bus.

4.7.3 Ajuste de los interruptores DIP

NOTA
Desconecte la tension de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B antes de
e cambiar la posicién de los interruptores DIP. Los ajustes de los interruptores DIP son
1 aceptados solo durante la inicializacion.
UFF41B
20 - 25 = Ajuste de la MAC-ID
26.27= Ajuste de la velocidad de transmisién en baudios
64419AXX
Ajuste de la La MAC-ID (Media Access Control Identifier) se codifica de manera binaria en la opcion
MAC-ID UFF41B con los interruptores DIP 20-25 La MAC-ID representa la direccion de los

nodos de la UFF41B. La UFF41B soporta el rango de direcciones 0 - 63.
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Conexién de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B a una red DeviceNet

Ajuste de la
velocidad de
transmision en
baudios
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El ajuste de la velocidad en baudios se hace con los interruptores DIP 26 y 27

Interruptor DIP

Velocidad en baudios

26 27

0 0 125 kbaudios
1 0 250 kbaudios
0 1 500 kbaudios
1 1 No valido

Entre el modulo de conexion DeviceNet y la opcién UFF41B se pueden intercambiar
como maximo 64 palabras de datos DeviceNet. La cantidad se ajusta a través del

escaner DeviceNet.
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Indicaciones de montaje e instalacion
Conexidn de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B a una red DeviceNet

4.7.4 LED de estado en el funcionamiento DeviceNet

En la puerta de acceso del bus de campo UFF41B se encuentran para el diagnéstico
del sistema DeviceNet cuatro diodos luminosos de dos colores que indican el estado
actual de la UFF41B y del sistema DeviceNet. El estado de la unidad correspondiente
al estado del LED esta descrito en el capitulo "Diagnéstico de fallos".

LED L15 (PIO)

(ciclode 1s)

tiempo de conexion

LED
Denominacion Abreviatura Denominaciéon de LED completa
L16 MOD/NET Estado del médulo/red
L15 PIO Polled 10
L14 BIO Bit-Strobe 10
L13 BUS-FAULT BUS-FAULT
LEDL16 La funcionalidad del LED L16 (Mod/Net = estado médulo/red) que se describe en la
(Mod/Net) tabla siguiente esta definida en la especificacion DeviceNet.
Estado del Estado Significado
LED L16
Apagado No conectado / Offline |« Unidad en estado Offline
* Unidad efectuando la comprobacion DUP-MAC
* Unidad desconectada
Verde Online y en Modo « Launidad esta online y no se ha establecido ningun enlace
intermitente | operacional *  Comprobacién DUP-MAC efectuada con éxito
(ciclo de 1 s) « Todavia no se ha establecido ningun enlace con un maestro
» Falta configuracion, es errénea o no esta completa
Seiluminaen | Online, Modo *  Online
verde operacional y * Se ha establecido un enlace con un maestro
conectada « Enlace estéa activo (Established State)
Rojo Fallo leve o *  Se ha producido un fallo reparable
parpadeante | desbordamiento del « Los enlaces Polled I/O oly Bit-Strobe I/O estan en el estado

de desbordamiento
«  Comprobacion DUP-MAC ha detectado un fallo

Rojo
continuo

Fallo critico o Fallo
critico de conexién

.

Se ha producido un fallo reparable
BusOff
«  Comprobacion DUP-MAC ha detectado un fallo

ElI LED L15 (Polled 1/0O) controla el enlace Polled 1/0.

Estado del Estado Significado
LED L15
Verde DUP-MAC-Check Unidad esta efectuando la comprobacion DUP-MAC
intermitente
(ciclo de
125 ms)
Apagado No conectada/Offline | = Unidad en estado Offline
pero no comprobacion |+ Unidad desconectada
DUP-MAC
Verde Online y en Modo * Launidad esta online

intermitente operacional «  Comprobacion DUP-MAC ha sido efectuada con éxito
(ciclode 1s) » Se ha establecido un enlace Polled I/O con un maestro
(Configuring State)
« Falta configuracion, es errénea o no esta completa
Seiluminaen  Online, Modo * Online
verde operacional y » Se ha establecido un enlace Polled I/O (Established State)
conectada
Rojo Fallo leve o « Esta ajustada mediante los interruptores DIP una velocidad
parpadeante = desbordamiento del de transmisién en baudios no valida

(ciclo de 1 s)

Rojo
continuo

tiempo de conexion

Fallo critico o Fallo
critico de conexion

«  Se ha producido un fallo reparable
* Elenlace Polled I/O esta en estado de desbordamiento

« Se ha producido un fallo irreparable
*  BusOff
«  Comprobacion DUP-MAC ha detectado un fallo
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Indicaciones de montaje e instalacion
Conexién de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B a una red DeviceNet

LED L14 (BIO)

LED L13
(BUS-FAULT)

Power-UP-Test

El LED L14 (Bit-Strobe 1/0) controla el enlace Bit-Strobe 1/O.

Estado del Estado Significado
LED L14
Verde DUP-MAC-Check Unidad esta efectuando la comprobacién DUP-MAC
intermitente
(ciclo de
125 ms)
Apagado No conectada/Offline pero « Unidad en estado Offline
no comprobacion DUP-MAC | +  Unidad desconectada
Verde Online y en Modo « Launidad esta online

intermitente
(ciclo de 1 s)

operacional

*  Comprobacion DUP-MAC efectuada con éxito

« Se ha establecido un enlace BIO con un maestro
(Configuring State)

« Falta configuracién, errénea o no completa

Se ilumina Online, Modo operacionaly |+ Online

en verde conectada » Ha sido establecido un enlace BIO (Established State)
Rojo Fallo leve o desbordamiento | + Esta ajustado mediante los interruptores DIP un
parpadeante | del tiempo de conexién numero de datos de proceso no valido

(ciclo de 1 s)

* Se ha producido un fallo reparable
» Bit-Strobe I1/0-Connection esta en el estado de
desbordamiento

Rojo
continuo

Fallo critico o Fallo critico de
conexion

*  Se ha producido un fallo irreparable
*  BusOff
*  Comprobaciéon DUP-MAC ha detectado un fallo

El LED L13 (BUS-FAULT) muestra el estado fisico del nodo de bus.

Estado del Estado Significado

LED L13

Apagado NO ERROR El nimero de fallos del bus esta dentro del margen

normal (Error-Active-State).

Rojo La unidad esta efectuando la comprobacién DUP-MAC

parpadeante y no puede enviar ningln mensaje, ya que no estan

(ciclo de conectadas otras unidades al bus (Error-Passive-State).

125 ms) BUS WARNING

Rojo El numero de fallos fisicos del bus es demasiado elevado.

parpadeante No se escribe de forma activa en el bus ningin mensaje

(ciclode 1) de fallo mas (Error-Passive-State).

Rojo BUS ERROR + Estado de BusOff

continuo «  El numero de fallos fisicos del bus ha seguido
aumentando a pesar de haber conmutado al Error-
Passive-State. Se desconecta el acceso al bus.

Amarillo POWER OFF Alimentacién de tensién externa esta apagada o no esta

continuo conectada.

Una vez conectado el variador, se lleva a cabo un Power-Up-Test de todos los LEDs.

Durante este ensayo se encienden los LEDs en el siguiente orden:

Tiempo [ms] | LED L16 MOD/NET | LED L15 PIO LED L14 BIO LED L13 BUS-FAULT
0 Verde Apagado Apagado Apagado

250 Rojo Apagado Apagado Apagado

500 Apagado | Verde | Apagado . Apagado

750 Apagado Rojo Apagado Apagado

1000 Apagado Apagado Verde Apagado

1250 Apagado . Apagado . Rojo . Apagado

1500 Apagado Apagado Apagado Verde

1750 Apagado Apagado Apagado Rojo

2000 Apagado . Apagado . Apagado . Apagado
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Conexidn de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B a una red PROFIBUS

4.8

PROFIBUS

Conexidn de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B a una red

En los siguientes capitulos so6lo se describiran las bornas, interruptores DIP y LEDs
importantes para el funcionamiento del bus de campo PROFIBUS.

Vista frontal
LED
Puerta de acceso . .. . .
Denominacién Interruptor DIP Funcionamiento
del bus de campo Borna
UFF41B
— LED LED 18 Run PROFIBUS Estado de la comunicacion PROFIBUS
UFF41B LED 17 Fault PROFIBUS | Estado de la electrénica del bus PROFIBUS
—_— LED 12 - Reservado
LED 11 - Reservado
LC1)8 Conector X30P: X30P:9 GND (M5V) Potencial de referencia del PROFIBUS
PROFIBUS X30P:8 RxD / TxD-N Sefial de recepcién/transmision negativa
@) (Sub-D9) X30P:7 N.C. Borna libre
L7 X30P:6 | VP (P5V /100 mA) Potencial +5 V¢ para terminacion de bus
S2 X30P:5 GND (M5V) Potencial de referencia del PROFIBUS
| X30P:4 | CNTR-P Senal de control de PROFIBUS para el
repetidor
L% X30P:3 RxD/TxD-P Sefial de recepcién/transmision positiva
o) - X30P:2 N.C. Borna libre
L15 5 X30P:1 N.C. Borna libre
LC1)4 Interruptor DIP S2 S2 Lado superior Interface de bus de campo PROFIBUS
o Conmutacion (X30P) activada
L13 S PROFIBUS/DeviceNet Lado inferior Interface de bus de campo DeviceNet (X30D)
=% activada
1] 220N . . 0 :
2%~ En caso de funcionamiento de 21 Valor: 1
=P PROFIBUS: Interruptor DIP 2 Valor: 2
%’ g? para ajustar 22 Valor: 4
o la direccion de estacion de 28 Valor: 8
L2 | o POFIBUS 24 Valor: 16
O |3e 25 Valor: 32
W e 25 Valor: 64
L 27 En el funcionamiento PROFIBUS sin funcién
Conector X38: X38:1 Reservado
64422AXX| CAN para comunicacién de X38:2 Reservado
seguridad X38:3 Reservado
(bornas enchufables)
4.8.1 Asignacion de contactos X30P (PROFIBUS)

La conexidn al sistema PROFIBUS se realiza con un conector sub-D de 9 clavijas segun
IEC 61158. La conexion del bus T debe realizarse utilizando un conector con la
configuracién correspondiente. La siguiente figura muestra el conector PROFIBUS que
se conecta a la borna X30P de la puerta de acceso UFF41B.

RxD/TxD-P

RxD/TxD-N

CNTR-P

DGND (M5V)

VP (P5V/100mA)

DGND (M5V)

OO |lw

[1] Conector sub-D de 9 pines

[2] Par trenzado

[2]

61766AXX

[3] Conexion entre la carcasa del conector y la pantalla; debe realizarse ocupando

cierta superficie
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Conexién de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B a una red PROFIBUS

Conexion puerta
de acceso
UFF41B-
PROFIBUS

Velocidad de
transmision en
baudios superior
a 1,5 MBaudios

Terminacion
de bus

Ajuste de la
direccion de
estacion

Generalmente, la conexion de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B al
sistema PROFIBUS se lleva a cabo a través de un cable de dos hilos trenzado
y apantallado. Al seleccionar el conector del bus, tenga en cuenta la velocidad de
transmision maxima soportada.

La conexioén del cable de dos hilos al conector del PROFIBUS se lleva a cabo a través
del pin 3 (RxD/TxD-P) y del pin 8 (RxD/TxD-N). La comunicacion se establece a través
de estos dos contactos. Las sefiales RS485 RxD/TxD-P y RxD/TxD-N deben tener los
mismos contactos en todas las unidades PROFIBUS. De lo contrario, las unidades del
bus no pueden comunicarse a través del bus.

El pin 4 (CNTR-P) de la interface de PROFIBUS suministra una sefial de control TTL
para un repetidor o un adaptador de fibra 6ptica (referencia = pin 9).

El funcionamiento de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B con una velocidad
de transmisiéon en baudios > 1,5 MBaudios so6lo es posible con conectores de
PROFIBUS especiales de 12 MBaudios.

En caso de encontrarse la puerta de acceso del bus de campo UFF41B al principio o al
final de un segmento PROFIBUS y de dirigirse un solo cable PROFIBUS a la misma,
necesita utilizar un conector con resistencia de terminacién para el bus integrada.

Conecte en este conector PROFIBUS las resistencias de terminacion para el bus.

Ajuste la direccion de estacion PROFIBUS con los interruptores DIP 2° - 26 en la puerta
de acceso del bus de campo UFF41B. El interruptor DIP 27 carece de funcion en el
funcionamiento PROFIBUS.

La puerta de acceso del bus de campo UFF41B soporta el rango de direcciones 0 - 125.

La direccion de estacion viene ajustada de fabrica a 4:
29 . valor:1x0=0

2" 5 Valor: 2x0=0

22 5 Valor:4x1=4

23 . Valor:8x0=0

2% - Valor: 16 x 0= 0

2% 5 Valor: 32 x0=0

2% Valor: 64 x 0= 0

UFF41B

IR RSN Y
*O
z

NRN NN NN

64419AXX

La modificacion de la direccidon de estacion del PROFIBUS durante el funcionamiento
no tiene un efecto inmediato, sino una vez que se haya vuelto a conectar la tensién de
alimentacion de la UFF41B.
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4.8.2 LED de estado en el funcionamiento PROFIBUS

En la puerta de acceso del bus de campo UFF41B se encuentran para el diagnéstico
del sistema PROFIBUS dos diodos luminosos de dos colores que indican el estado
actual de la UFF41B y del sistema PROFIBUS. El estado de la unidad correspondiente
al estado del LED esta descrito en el capitulo "Diagnéstico de fallos".

LED L17 (FAULT
PROFIBUS)

Estado del
LED L17

Apagado

Diagnéstico

La puerta de acceso del bus de campo
UFF41B intercambia datos con el maestro
PROFIBUS-DP (estado Data-Exchange).

El LED L17 (FAULT PROFIBUS) sefaliza la comunicacién correcta a través de la
interface PROFIBUS.

Subsanacion del fallo

Rojo

Se ha interrumpido la conexion con el
maestro DP.

La puerta de acceso del bus de campo
UFF41B no detecta la velocidad de
transmisién de PROFIBUS.

Se ha producido una interrupcion de bus.
El maestro PROFIBUS-DP esta fuera de
servicio.

*  Compruebe la conexiéon PROFIBUS
de la unidad.

» Compruebe la planificacién en el
maestro PROFIBUS-DP.

»  Compruebe todos los cables en la
red PROFIBUS.

Rojo
intermitente
(1 Hz)

LED L18 (RUN
PROFIBUS)

La puerta de acceso del bus de campo
UFF41B no detecta la velocidad de
transmisién. Sin embargo, el maestro DP
no activa la puerta de acceso del bus de
campo UFF41B.

La puerta de acceso del bus de campo
UFF41B no se ha planificado en el
maestro DP o se ha planificado de forma
incorrecta.

«  Compruebe y corrija la direccion de
estacion de PROFIBUS ajustada en
la puerta de acceso del bus de
campo UFF41B y en el software de
planificacion del maestro DP.

»  Compruebe y corrija la planificacion
del maestro DP.

» Para la planificacion, utilice el
archivo GSD SEW_600D.GSD con
la identificacion Adv.Gateway UFF.

ElI LED L18 (RUN PROFIBUS) sefaliza el funcionamiento correcto de la electrénica de
PROFIBUS (hardware).

Estado del
LED L18

Diagnéstico

Subsanacion del fallo

Verde

El hardware de PROFIBUS se encuentra
en perfecto estado.

Verde
intermitente
(1 Hz)

La direccion de estacion PROFIBUS
ajustada en los interruptores DIP es
mayor que 125. Si la direccién de
estacion PROFIBUS ajustada es superior
a 125, la puerta de acceso del bus de
campo UFF41B utilizara la direccion de
estacion PROFIBUS 4.

1. Compruebe y corrija en los
interruptores DIP la direccion de
estacion PROFIBUS ajustada.

2. Conecte de nuevo todos los
variadores vectoriales. La direccion
PROFIBUS modificada es aceptada
tras el reinicio.

Naranja

La opcion UFF41B se esta inicializando.
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4.9 Apantallado y tendido del cable de bus

Utilice unicamente cable apantallado y elementos de conexion que cumplan también los
requisitos de la categoria 5, clase D conforme a IEC 11801 edicion 2.0.

Un apantallado adecuado del cable del bus atenua las interferencias eléctricas que
pueden surgir en los entornos industriales. Tenga en cuenta las siguientes
instrucciones para obtener un apantallado 6ptimo:

» Apriete manualmente los tornillos de sujecion de los conectores, los médulos y los
cables de conexion equipotencial.

« Utilice exclusivamente conectores con carcasa metalica o metalizada.

» Conecte el apantallado al conector con una superficie de contacto lo mas amplia
posible.

* Coloque el apantallado del cable del bus en ambos extremos.

* Notienda los cables de sefial y los cables del bus paralelos a los cables de potencia
(cables del motor). Tiéndalos en canaletas de cables separadas.

* En los entornos industriales, utilice bandejas para cables metalicas y conectadas
a tierra.

* Coloque el cable de sefial y la conexién equipotencial correspondiente a poca
distancia el uno de la otra y siguiendo el recorrido mas corto posible.

» Evite prolongar los cables del bus mediante conectores de enchufe.
» Tienda los cables de bus cerca de las superficies de tierra existentes.

{PRECAUCION!

En caso de producirse fluctuaciones en el potencial de tierra, puede fluir una corriente
compensatoria por el apantallado conectado a ambos lados y al potencial de tierra
(PE). En ese caso, asegurese de que existe una conexion equipotencial suficiente, de
acuerdo con la normativa correspondiente de la VDE (Asociacion de Electrotécnicos
Alemanes).
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5 Configuracion de la puerta de acceso del bus de campo UFx41B
y de los variadores

5.1 Descripcion de las funciones de la puerta de acceso

5.1.1 Introduccién

5.1.2 Autoajuste

Con las puerta de acceso del bus de campo UFF41B y UFR41B, SEW-EURODRIVE
ofrece soluciones innovadoras para poder integrar la tecnologia de variadores SEW en
sistemas de bus de campo.

Para tal fin, en la puerta de acceso del bus de campo se procesan los datos de proceso
del control superior y dichos datos se transmiten a las unidades conectadas a la puerta
de acceso del bus de campo a través de CAN (SBus). Las puertas de acceso del bus
de campo del tipo UFx41B pueden transmitir un maximo de 64 datos de proceso (PD)
desde el bus de campo a un maximo de 16 unidades de esclavo de nivel inferior. La
longitud de dichos datos por unidad de esclavo esta limitada a 16 datos de proceso.

Se soportan dos configuraciones de unidad diferentes:
+ Configuracion Autoajuste

Para la configuracion automatica de la puerta de acceso del bus de campo y de las
unidades conectadas.

» Configuracion definida por el usuario

Para la configuracion individual de la longitud de los datos de proceso y de la
conexion CAN de las distintas unidades de esclavo.

Dos de las caracteristicas especiales de la puerta de acceso del bus de campo UFx41B
son la salvaguarda de datos y el restablecimiento de los datos (véase el capitulo
"Salvaguarda de datos", apartado "Mecanismo de restablecimiento”) tras el cambio de
una unidad de esclavo. Para tal fin, todos los parametros de las unidades de esclavo
conectadas se salvaguardan en la tarjeta SD de la puerta de acceso del bus de campo
y se vigila un posible cambio de unidad. Si se produce un cambio de unidad, la puerta
de acceso del bus de campo transfiere automaticamente los parametros de la unidad
a la unidad sustituida.

La configuracion de la puerta de acceso del bus de campo se lleva a cabo en
MOVITOOLS® MotionStudio a través de la herramienta "UFx-Gateway-Konfigurator".

La funcién "Autoajuste” se activa dentro de la herramienta "UFx-Gateway-Konfigurator".
El Autoajuste desencadena una configuraciéon automatica de la puerta de acceso del
bus de campo y de las unidades conectadas que cubren de manera 6ptima una multitud
de aplicaciones.

La funcion "Autoajuste” ejecuta automaticamente las siguientes configuraciones:
» Parada de la comunicacién de los datos de proceso en direccion SBus

+ Escaneo del bus de sistema CAN 1 para detectar las unidades conectadas
(MOVIAXIS®, MOVIDRIVE® B y MOVITRAC® B; hasta max. 16 unidades)

* Asignacién de la anchura de los datos de proceso: 6 datos de proceso en
MOVIAXIS® y 3 datos de proceso en MOVIDRIVE® B y MOVITRAC® B

» Configuracion de los objetos de datos de proceso (PDO) necesarios de los modulos
de ejes MOVIAXIS®

» Almacenamiento de la configuracion en la puerta de acceso del bus de campo
UFx41B (no salvaguarda de los datos)
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* Inicio de la comunicacion de los datos de proceso

UFx Gateway Contfigurator

Lnik 2| 7 ¥ Gateway paramsters | 9% Frocess data corfiguiation I Process data morhor i) Data backup

o_u Conhiguralion
4 =
Customized

‘ Aulazetup ‘ ‘ e ‘ ‘ Diabs backup

Process data word ulilization: 9 from 64

Pracass dala

Gatew & shatus

Uinil byper |UFF4'|BIF'F|U FIBUS) Frocess data stated. System i conhgured -
Signature |UFF-Gateway
Filnweare patewray [1sz0 ee B2
urrae ; :
Uil replacameril funclicn [On

Mo faul

o ' Apphcation sl
L

.

Fiekdbus type [Frofbuz DPVT

l Firmesare wersion fieldbus [eersizese

o Firmware ialoate liskdbuz «

Fiebus limeaut interval [ms] o

PO corfiguation a0

Fialdbus address e

I Fiakdbus baud rate KB aud] fsoo—
=i Extended parameters .

Factoey s2lting Mo
Check PD configuration ﬁ tatup
CAM 172 eypcle ime [ms] 4

Stahus 10
Feleace 5
SBus baud rale 500 kBaud

12082AEN

Durante el escaneo de unidades, en la configuracién de unidades de esclavo
almacenadas en la puerta de acceso del bus de campo se adoptan las 16 primeras
unidades encontradas.

Si, debido a las longitudes de datos de proceso ajustadas para las distintas unidades
de esclavo, se sobrepasa en total el valor de 64 PD, la aplicacion de la puerta de acceso
reduce automéaticamente las longitudes de datos de proceso de las unidades de
esclavo. En ese caso, para las unidades de esclavo MOVIDRIVE® B y MOVITRAC® B
se ajusta 3 PD. La longitud PD que siga libre se distribuira entre el nimero de unidades
de esclavo MOVIAXIS®. De esto se desprende la longitud de los datos de proceso para
las distintas unidades MOVIAXIS®. Este modo de proceder rige tanto si se trabaja con
Autoajuste como sin Autoajuste.

NOTA

La funcién "Autoajuste" parte de la premisa de que todas las unidades de esclavo
e estan conectadas al bus de sistema CAN 1. Sélo se escanea a través del bus de
1 sistema CAN 1.

Las palabras de inicio en la imagen del proceso se ajustan de modo que los datos de
los esclavos son directamente correlativos y no se solapan.

La configuracion Autoajuste se almacena en la puerta de acceso del bus de campo
y se comprueba mediante el escaneo de las unidades de esclavo cada vez que se
establece la conexion a red.

A fin de poder realizar con éxito la comunicacién y la configuracion de las unidades
MOVIAXIS®, debe haberse ajustado el nivel de ajuste de parametros MOVIAXIS®
"Planning Engineer".
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5.1.3 Configuracion definida por el usuario

La funcidon "Configuracion definida por el usuario” permite configurar individualmente la
anchura de los datos de proceso asi como utilizar la conexién CAN 2 en la puerta de
acceso del bus de campo. Gracias al reparto de las unidades de esclavo entre las dos
interfaces CAN es posible reducir el tiempo de ciclo CAN y, por lo tanto, conseguir un
mayor rendimiento en la transmisién de los datos.

En la configuracién definida por el usuario, el usuario puede configurar para cada
unidad de esclavo la longitud de los datos de proceso y la palabra de inicio en la imagen
del proceso en direccion bus de campo asi como SBus (CAN 1 o CAN 2). La palabra
de inicio y la longitud de los datos son idénticas para los datos tanto de entrada como
de salida del proceso de la unidad de esclavo.

rnit type MOWVIARS® MxA
A
Address ]
SBus gateway irg_;stem bus C.-*«NHE
=] Start word process image |3
l Hrocess data length [6
Iwordl I
. Timeout interval SBus [ms] II_UEI
- Autozetup process data IIfln : =
Status
okl +
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A partir de estas informaciones, la puerta de acceso del bus de campo determina
automaticamente el tiempo de ciclo para las dos interfaces CAN asi como el nimero, la
longitud de los datos y las IDs CAN de los objetos de de los datos de proceso (PDO) en
el SBus. El tiempo de ciclo de las dos interfaces CAN es siempre idéntico.

Pulsando el botdn [Aceptar configuracion] se almacenan los datos de configuracion en
la puerta de acceso del bus de campo. Dichos datos son el nimero de unidades de
esclavo, la anchura de sus datos de proceso asi como su conexién al bus de sistema
CAN 1 o al bus de sistema CAN 2 y su tiempo de desbordamiento. Adicionalmente, en
las unidades de esclavo MOVIAXIS® se realizan automaticamente los ajustes
necesarios para establecer la comunicacién con la puerta de acceso del bus de campo.
Para unidades MOVIAXIS® en las que la funcion "Autoajuste de los datos de proceso"
esté desconectada (campo de seleccion "Autoajuste datos de proceso" en "Off"), el
usuario debe ajustar a continuacioén los parametros de los datos de proceso en las
unidades de esclavo.

La modificacion de la configuracién de los datos de proceso en la puerta de acceso del
bus de campo sélo surtira efecto una vez que se haya activado de nuevo el botén
[Aceptar configuracion].
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5.1.4 Configuraciéon de puerta de acceso del bus de campo y de unidades de esclavo

Si se ejecutan la funciones "Autoajuste” o "Configuracion definida por el usuario” con el
UFx-Gateway-Konfigurator, es necesario ajustar los pardmetros de las unidades de
esclavo (MOVIAXIS®, MOVIDRIVE® B y MOVITRAC® B) descritos en los siguientes
apartados.

Ajuste del servocontrolador MOVIAXIS®

Para cada unidad de esclavo MOVIAXIS® la comunicacion de los datos de proceso en
el moédulo de ejes se configura automaticamente si se ha configurado la puerta de
acceso del bus de campo a través de la funcién "Autoajuste” o si, en la configuracion
definida por el usuario para estas unidades de esclavo, se ha ajustado la funcion
"Autoajuste datos de proceso = ON". Aqui sélo se configuran los objetos de datos de
proceso necesarios para la comunicacién entre la puerta de acceso del bus de campo
y el médulo de ejes MOVIAXIS®. El procesamiento posterior de los datos de proceso
dentro de la unidad depende de la aplicacién y no esta influido por la configuracion
a través de la puerta de acceso del bus de campo.
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NOTA
+ Afin de garantizar simultdneamente el intercambio de datos de proceso y una labor
. de ingenieria entre la puerta de acceso del bus de campo y las unidades de
y
1 esclavo, debe cerciorarse de que entre las distintas unidades de esclavo no se

haya configurado otra comunicacion de eje a eje a través del mismo bus CAN.

+ Si a causa de la aplicacion se precisa una comunicaciéon de eje a eje, en
MOVIAXIS® debe utilizarse el bus CAN 2 del modulo de ejesyen MOVIDRIVE® B
el bus CAN libre.
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Ajuste de los variadores MOVIDRIVE® B y MOVITRAC® B

En MOVIDRIVE® B y MOVITRAC® B no se produce una ajuste automatico de los
parametros mediante la funcién "Autoajuste". En este caso, para el funcionamiento de
los variadores MOVIDRIVE® B o MOVITRAC® B (véase siguiente figura) deben
realizarse los siguientes ajustes a través de la puerta de acceso del bus de campo

UFx41B.
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Para controlar el variador MOVIDRIVE® B 0 MOVITRAC® B mediante la puerta de
acceso del bus de campo, éste debera conmutarse previamente a fuente de control
(P101) y fuente de valor de consigna (P100) = SBus1. Con el ajuste a SBus1, los
parametros del variador se ajustan a la aceptacién del valor de consigna de la puerta
de acceso. A continuacién, el variador reacciona a los datos de salida de proceso
enviados por la unidad de automatizacion superior.

Para que el variador se detenga cuando se produce un fallo en la comunicacién de
SBus, es necesario ajustar el tiempo de desbordamiento del SBus1 (P883) a un valor
distinto a 0 ms. Recomendamos ajustar un valor dentro del rango 50 - 200 ms. El
control superior sefializara la activacion de la fuente de control y de consigna SBus con
el bit "Modo de SBus activo" en la palabra de estado.

El control superior sefializara la activacion de la fuente de control y de consigna SBus
con el bit "Modo de bus de campo activo" en la palabra de estado. Por motivos de
seguridad, el variador vectorial MOVIDRIVE® B con control a través de la puerta de
acceso del bus de campo se debe habilitar también en el lado de las bornas. Por lo
tanto, las bornas deben conectarse y programarse de tal modo que el convertidor sea
habilitado mediante las bornas de entrada. La variante mas sencilla para habilitar el
variador en el lado de las bornas es p. ej. conectar la borna de entrada DI@@ (funcién
/BLOQUEO DE REGULADOR) en MOVIDRIVE® B y DI0O1 = DERECHA/Parada en
MOVITRAC® B con una sefal de +24 V y programar las bornas de entrada restantes
como SIN FUNCION.

Manual — Puerta de acceso del bus de campo UFF41B DeviceNet y PROFIBUS DP




Configuracion de la puerta de acceso del bus de campo UFx41B —|

Descripcion de las funciones de la puerta de acceso EEEE
INDICACIONES
* Ajuste el parametro P881 Direcciéon del SBus en orden ascendente a valores
* 1 — 16 sila unidad esta conectada al bus de sistema CAN 1 de la puerta de acceso
1 del bus de campo. En especial, si se utilizan bloques de ejes MOVIAXIS®, la

direccién basica del bus de sistema CAN 1 del bloque de ejes debe ajustarse
a valores > 0.

* Ajuste el parametro P881 Direccion del SBus en orden ascendente a valores
17 — 34 si la unidad esta conectada al bus de sistema CAN 2 de la puerta de
acceso del bus de campo.

» La direccion de SBus 0 es utilizada por la puerta de acceso del bus de campo
UFx41B y, por lo tanto, no esta permitido utilizarla.

+ Ajuste el parametro P883 Retardo del tiempo de desbordamiento del SBus
a valores de 50 — 200 ms.

« En MOVIDRIVE® B ajuste el parametro P889 / P899 Canal de parametros 2 = ON

5.1.5 Salvaguarda de datos

UFx Gateway Configurator
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Las puertas de acceso del bus de campo de tipo UFx41B ofrecen la posibilidad de
almacenar en la tarjeta de memoria SD de la puerta de acceso del bus de campo todos
los parametros de las unidades de esclavo conectadas. Ademas, la puerta de acceso
del bus de campo vigila un posible cambio de unidad y, en ese caso, transmite los
parametros de la unidad a la unidad sustituida. Aqui, los juegos de parametros de las
unidades de esclavo y los datos de configuracion de la puerta de acceso del bus de
campo UFx41B se almacenan de manera centralizada en la tarjeta de memoria SD de
la puerta de acceso del bus de campo y se utilizan en el cambio de unidad.
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De este modo, la puerta de acceso del bus de campo sirve de memoria de datos para
los juegos de datos de las unidades de esclavo y de los datos de puesta en marcha de
la puerta de acceso del bus de campo.

Una vez que el usuario ha puesto en marcha un médulo de ejes, pulsando el botén
[Salvaguarda de datos] se copian los juegos de datos en la memoria de datos (tarjeta
SD). Mediante esta funcion se guardan los juegos de parametros de cada unidad de
esclavo con UUID (Universally Unique Identifier) y los datos de configuracion de la
propia puerta de acceso del bus de campo. Si, una vez que se han guardado los datos,
se modificasen los ajustes de parametros de unidades de esclavo individuales, también
debe actualizarse dicha modificaciéon en el marco de la salvaguarda de datos. Esto se
realiza facilmente pulsando el botén [Guardar datos] de la unidad de esclavo
correspondiente.

En cada reinicio del sistema se comprueba si se ha llevado a cabo un cambio de ejes.
Si esto es asi, en el eje sustituido se introduce automaticamente el juego de datos
guardado en la puesta en marcha. Este mecanismo sélo funciona en aquellas unidades
que cuentan con una UUID (Universally Unique lIdentifier) (actualmente sdélo en
MOVIAXIS®).

La actualizacion automatica de las unidades sélo se produce en unidades de esclavo
con puerta de acceso del bus de campo registradas manualmente por el usuario en la
lista de unidades de la puerta de acceso a través de la superficie de usuario o durante
el escaneo automatico. Las unidades conectadas al SBus pero que no estan incluidas
en la lista de unidades de la puerta de acceso del bus de campo no se tienen en cuenta
ni en la salvaguarda de datos ni en la funcién de cambio de unidad.

El requisito esencial para una actualizacién automatica tras un cambio de unidad es una
instalacién puesta en marcha, cuyos juegos de datos estén disponibles en la memoria
de datos (tarjeta de memoria SD en UFx) de la puerta de acceso del bus de campo.
Estos juegos de datos se generan activando la funcién "Salvaguarda de datos" a través
del UFx-Gateway-Konfigurator. Ademas debe estar asegurado que la funcion del
cambio de unidad de la puerta de acceso del bus de campo esté activada. Para tal fin,
ajuste los parametros de la funcion "Funciéon de cambio de unidad = ON" en la ficha
"Parametros de puerta de acceso" del UFx-Gateway-Konfigurator.

En la salvaguarda de datos, ademas de los juegos de datos de las unidades
conectadas, se leen su UUIDs y se guardan en la memoria de datos. Adicionalmente
se guarda la configuracién de la puerta de acceso del bus de campo.

Si la funcién de cambio de unidad esta activa para todas las unidades incluidas en la
lista de unidades, los parametros correspondientes deben conectarse antes de
activarse la salvaguarda de datos.

Una vez finalizada la salvaguarda de los datos, el usuario debe reiniciar los datos de
proceso SBus. A través de Bit 9 ("Proyectado") en el estado de la puerta de acceso se
indica que en la memoria de datos hay datos validos.
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Mecanismo de
restablecimiento

Si la funciéon de cambio de unidad de la puerta de acceso del bus de campo esta
activada y el Bit 9 ("Proyectado") esta puesto, durante el arranque se comprueban todas
las unidades de esclavo en cuanto a un cambio de unidad. Si se detecta una unidad
sustituida, se actualiza dicha unidad con el juego de datos almacenado en la memoria
de datos si la funcion de cambio de ejes para dicha unidad de esclavo también esta
activada.

Si la funcién de cambio de unidad para la puerta de acceso del bus de campo esta
desactivada, no se produce una comprobacion para detectar un cambio de unidad y,por
lo tanto, tampoco una actualizacion de las unidades de esclavo.

Si aparece un fallo durante la actualizaciéon automatica de una unidad de esclavo, no se
establece una comunicacion de los datos de proceso con dicha unidad. Esto es
aplicable tanto para fallos durante la actualizacién como para fallos que aparecen
durante la lectura de la UUID.

INDICACIONES

En el cambio de unidad es imprescindible cerciorarse de que en las unidades
sustituidas se ajuste la direccion de SBus actual.

En el cambio de un MOVIAXIS® esto queda garantizado mientras no se cambie la
direccion en el modulo de alimentacion y la puerta de acceso del bus de campo esté
conectada al bus de sistema CAN 1 del bloque de ejes de MOVIAXIS®.

En MOVIDRIVE® B y MOVITRAC® B, las direcciones deben estar ajustadas a través
de parametros. Esto también se da en MOVIAXIS®, si la puerta de acceso esta
conectada al CAN 2 del modulo de ejes.

Actualizaciéon
automatica de
la unidad tras
un tiempo de
desbordamiento
de esclavo

Una de las posibles causas de un tiempo de desbordamiento de esclavo es que se lleve
a cabo un cambio de unidad con la instalacién en funcionamiento. En el momento que
ya no haya el tiempo de desbordamiento de esclavo, se leera la UUID de la unidad y se
comparara con la UUID guardada.

Si se detecta un cambio de unidad, la funcién de cambio de unidad para la puerta de
acceso del bus de campo y para el esclavo correspondiente estan activadas y el Bit 9
del estado de la puerta de acceso del bus de campo esta puesto, la unidad de esclavo
correspondiente se actualiza con el juego de datos existente en la memoria de datos.

Tanto durante la comprobacién de la UUID como durante la posible actualizacion
requerida de la unidad de esclavo, la puerta de acceso del bus de campo transmite al
maestro del bus de campo la palabra de estado del tiempo de desbordamiento en la
imagen de proceso del esclavo en cuestion. Los datos de proceso en el SBus no se
detienen. La puerta de acceso del bus de campo envia a la unidad de esclavo en
cuestion sefiales "0" en todas las palabras de datos de proceso.

Si aparecen fallos durante la comprobacion UUID o al descargar el juego de datos, a
través del SBus se siguen enviando sefales "0" a la unidad de esclavo. En la imagen
de proceso de dicho esclavo, la puerta de acceso del bus de campo registra el bit y el
cédigo de fallo.

Si la vigilancia del tiempo de desbordamiento para un esclavo esta desactivada, no se
comunica ningun tiempo de desbordamiento de esclavo. Por eso, durante el
funcionamiento de la puerta de acceso tampoco se lleva a cabo una comprobacién para
detectar un cambio de unidad. Este ajuste no afecta a la funcién de cambio de unidad
al arrancar la puerta de acceso del bus de campo.
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5.2 Desarrollo de la puesta en marcha

5.2.1 Comprobacion de la instalacion del hardware y de los ajustes para la comunicacion

» Comprobar la conexion CAN entre puerta de acceso del bus de campo y unidades
de esclavo de conformidad con la documentacion.

« Comprobar las resistencias de terminacion (120 Q) en la puerta de acceso del bus
de campo UFx41B y en la ultima unidad de esclavo (véase también el capitulo 4.3).

» Ajustar la direccion del SBus y la velocidad de transmision en baudios (véase
también el capitulo 5.1.4).

En todas las unidades de esclavo conectadas al la puerta de acceso del bus de
campo deben ajustarse direcciones de SBus diferentes, pero la misma velocidad de
transmision SBus.

Estos ajustes pueden llevarse a cabo con las consolas de programacion DBG60B,
FBG11B (solo en MOVITRAC® B) o con MOVITOOLS® MotionStudio (véase el
capitulo 11.7.2).

— Ajuste el parametro P881 Direccion del SBus en orden ascendente a valores
1 — 16 si la unidad esta conectada al bus de sistema CAN 1 de la puerta de
acceso del bus de campo.

— La direccion de SBus 0 es utilizada por la puerta de acceso UFx41B y, por lo
tanto, no esta permitido utilizarla.

— Ajuste el parametro P883 Retardo del tiempo de desbordamiento del SBus a
valores de 50 — 200 ms.

5.2.2 Establecimiento de la conexién de ingenieria

A fin de configurar online unidades con MOVITOOLS® MotionStudio, proceda de la
siguiente manera:

1. Inicie MOVITOOLS® MotionStudio en el menu de inicio WINDOWS® como se indica
a continuacion:

"Inicio\Programas\SEW\MOVITOOLS MotionStudio"
2. Cree un proyecto con nombre y ubicacion.
3. Prepare la comunicacidn para comunicar con sus unidades.

4. Escanee sured (escaneado de unidades). Pulse para este fin el botdn [Start network
scan] [1] en la barra de herramientas.

DE-EB © + + X | [+ 5Scan

(1
64334AXX
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5. Después de escanear las unidades, cerciérese de que se indiquen todas las
unidades de esclavo conectadas a la puerta de acceso del bus de campo. Si no se
encuentran unidades de esclavo, compruebe la instalacion (resistencias de
terminaciéon bus CAN) y controle que todas las unidades de esclavo tengan
direcciones del SBus diferentes mayores que 0 (véase siguiente figura).

E‘ Metzwerk
E F} Ethemet

=g SBus1
P bedll 1 MXA-BOA-D04-503-00-

4l 2: MXA-80A-004-503-00-
4 3: MXA-80A-004-503-00-

12105ADE

6. Marque la puerta de acceso UFx41B que desee configurar y abra el menu contextual
con la tecla derecha del ratdn. Como resultado podra ver unas herramientas
especificas de la unidad para ejecutar funciones con las unidades.

7. Abra la herramienta "UFx-Gateway-Konfigurator" (véase siguiente figura)

=g Bhemet l -0 J [ﬁ'_
'L'h Intemal L. UFx Gateway Lom gul’BlT_.."‘r Unline)

'Y EtherCAT
-y SBus? 2  Comparison (Online
; 4 1: MDxs| Startup
4 5 Achse| Diagnostics
4 6: Achse| 2
€ 7 Achasl

12104AEN
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5.2.3 Realizar la configuracion de la puerta de acceso del bus de campo

Autoajuste

Configuracion
definida por el
usuario

Si desea realizar la configuracion a través de la funcién "Autoajuste”, pulse el botén
[Autoajuste] en el UFx-Gateway-Konfigurator. Se detienen todos los accionamientos.

Ahora se escanean las unidades de esclavo conectadas al bus de sistema CAN 1y en
MOVIAXIS® se configuran automaticamente. El UFx-Gateway-Konfigurator muestra un
simbolo de accién durante la ejecucién de la funcién "Autoajuste”.

La funcién Autoajuste presenta las anchuras de datos de proceso siguientes:
* 6 datos de proceso en MOVIAXIS® asi como
+ 3 datos de proceso en MOVIDRIVE® B y MOVITRAC® B

En MOVIAXIS®, los objetos de datos de proceso (PDO) requeridos de los modulos de
ejes MOVIAXIS® se configuran automaticamente.

En MOVIDRIVE® B y MOVITRAC® B, la direccion del SBus, el tiempo de
desbordamiento SBus y la velocidad de transmisién SBus de las unidades de esclavo
se configuran como se describe en el capitulo 5.1.4.

El numero de unidades de esclavo y sus ajustes se guardan en la puerta de acceso del
bus de campo y en cada conexion de red se comprueban mediante el escaneo de las
unidades de esclavo.

Tenga en cuenta que la funcién "Autoajuste” requiere que todas las unidades de
esclavo estén conectadas al bus de sistema CAN 1. Sélo se escanea a través del bus
de sistema CAN 1.

Si se ha realizado con éxito la funcién "Autoajuste” y si previamente se habia
establecido la comunicacion del bus de campo, se inician los datos de proceso y el UFx-
Gateway-Konfigurator indica la funcion sin fallos.

Si desea realizar la configuracion a través de la funcion "Configuracion definida por el
usuario", pulse el botén [Configuracién definida por el usuario] en el UFx-Gateway-
Konfigurator. El UFx-Gateway-Konfigurator cambia a la ficha "Configuracion de los
datos de proceso". Pulse el botén [Parada datos de proceso]. Se detienen todos los
accionamientos.

La funcion "Configuracion definida por el usuario” permite configurar individualmente la
anchura de los datos de proceso y es necesaria cuando hay unidades de esclavo
conectadas al sistema de bus CAN 2 de la puerta de acceso del bus de campo.

Gracias al reparto de las unidades de esclavo entre las dos interfaces CAN es posible
reducir el tiempo de ciclo CAN vy, por lo tanto, conseguir un mayor rendimiento en la
transmision de los datos.

; TR T
Unit type [MOVIAX|S® MxA
Address ’E
SBuz gateway iréystem bus CAN 13
= Start word process image |3
l Frocess data length &
Iwordl 18
i Timeout interval SBus [ms] !I_IJD
— Autosetup process data 'Dn Z
Status
okl +

12103AEN
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Ajuste para cada unidad de esclavo:
* lalongitud de los datos de proceso
+ el tiempo de desbordamiento SBus

» lainterface CAN (bus de sistema die CAN 1 o bus de sistema CAN 2) a la que esta
conectada la unidad de esclavo

El registro en el campo "Palabra de inicio imagen de proceso" se determina
automaticamente.

La palabra de inicio en la imagen de proceso en direccion al bus de campo asi como la
longitud de los datos de proceso son idénticas para los datos de entrada y de salida de
proceso de la unidad de esclavo.

Si pulsa el boton [Aceptar configuracion] en las unidades MOVIAXIS®, en las que el
parametro "Autoajuste datos de proceso" tenga el valor "ON", los ajustes se realizan
automaticamente. Si el parametro "Autoajuste datos de proceso" tiene el valor "OFF",
los ajustes en la unidad MOVIAXIS® correspondiente no se realizan automaticamente
y el usuario debe llevar a cabo dichos ajustes a continuacion.

Si pulsa el botdn [Inicio datos de proceso], se inicia la comunicacién entre la puerta de
acceso del bus de campo y la unidad de esclavo. Si la comunicacion se desarrolla con
éxito, aparece el siguiente simbolo.

V'

12107AXX

5.2.4 Ultimos ajustes en las unidades de esclavo

Como tiene acceso a todos los parametros de las unidades de esclavo a través de la
interface de ingenieria de la puerta de acceso del bus de campo, ejecute para cada
unidad la herramienta "Asistente para puesta en marcha". De este modo, el variador se
adaptara al motor conectado y los circuitos de regulacion del variador se adaptaran,
dado el caso, a las condiciones de carga de la aplicacion.

Si esta disponible, también puede cargar en el variador / servocontrolador un archivo
de parametros adecuado. En este caso debe cerciorarse de no modificar la direccion
del SBus vy, en especial, la velocidad de transmisiéon SBus.

NOTA

Especialmente en MOVIAXIS® deben comprobarse los ajustes para la comunicacion

de los IN-PDOs y OUT-PDOs. Si los ajustes para la comunicacion hubiesen sido
1 modificados mediante la transmisién del juego de parametros, dichos ajustes podran
corregirse volviendo a transmitir la configuracién definida por el usuario o volviendo a
ejecutar la funcion "Autoajuste”.

« MOVIAXIS®

Para cada unidad de esclavo MOVIAXIS®, la comunicacion de los datos de proceso
en el médulo de ejes se configura automaticamente si el parametro de la puerta de
acceso "Autoajuste datos de proceso" para dicha unidad tiene el valor "ON". Aqui
so6lo se configuran los objetos de datos de proceso necesarios para la comunicacion
entre la puerta de acceso del bus de campo y el médulo de ejes MOVIAXIS®.
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El procesamiento posterior de los datos de proceso dentro de la unidad depende de
la aplicacion y no esta influido por la configuracion a través de la puerta de acceso
del bus de campo.

Una vez configurada la puerta de acceso del bus de campo puede continuar con el
ajuste de los parametros de los distintos médulos de ejes MOVIAXIS®. Para tal fin,
con las herramientas "PDO-Editor" o "Arbol de pardmetros" realice los enlaces
necesarios de los IN- y OUT-PDOs utilizados por la puerta de acceso con las
palabras de control y estado correspondientes.

MOVIDRIVE® y MOVITRAC® B

Como en estos variadores no se produce una configuracion automatica mediante la
puerta de acceso del bus de campo, compruebe de nuevo los ajustes descritos en
el capitulo 5.1.4.

En el posterior ajuste de los parametros de los variadores para adaptarlos a su
aplicacion debe cerciorarse de no modificar los siguientes parametros:

— P100 Fuente de control

— P101 Fuente de valor de consigna

— P880 /P890 Protocolo SBus

— P881/P891 Direccion del SBus

— P884 / P894 Velocidad de transmision SBus

— P883/P892 Tiempo de desbordamiento del SBus
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5.2.5 Observary controlar los datos de proceso

Diagnéstico de En el UFx-Gateway-Konfigurator active la ficha "Monitor datos de proceso" (véase la
datos de proceso  siguiente figura).

UFx Gateway Configurator

Gateway stahs
|Frocess das staried, Sysiamis +
(coeigured

MO Spindalitoffer (M 5T BO015-5043)

Achse_ T (MXA-B0A-004-5TH0-]

12084AEN

Compruebe los datos entre la puerta de acceso del bus de campo y el control superior.
Haciendo clic con la tecla derecha del raton puede modificar los distintos campos
numéricos a formatos de cifras diferentes.
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Comprobar datos A fin de comprobar si la comunicacién entre la puerta de acceso del bus de campo y la

de proceso en unidad de esclavo funciona, proceda de la siguiente manera:
unidades de o MOV'AX|S®
esclavo

Con el PDO-Editor puede comprobar los datos de proceso. Se indican los objetos
de datos de proceso de entrada (IN-PDO) y los objetos de datos de proceso de
salida (OUT-PDO) (véase la siguiente figura).

\E" R

B O e i | wa J8 0o 'y
W INpresess e Fe ol w-'- 4] our e
F R -
L] P E i — i
§ 2
3 —
- ’ | ————u,

12085AEN
- MOVIDRIVE® B y MOVITRAC® B

En MOVITOOLS® MotionStudio puede comprobar los datos de proceso con la
herramienta "Arbol de parametros" dentro del grupo de parametros 09 Diagnéstico
de bus (véase la siguiente figura). Las dos herramientas "UFx-Gateway-
Konfigurator" y "Arbol de parametros" pueden mostrarse paralelamente (véase la
siguiente figura).

12086AEN
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Especificacion El monitor de los datos de proceso también le ofrece la posibilidad de especificar datos
manual (Forcen) de proceso de salida sin un control superior (el llamado Forcen).

de datos de
proceso de salida

Gateway stahs
|Frocess dats staried, System is +
coeigured

&
i =

12084AEN

Active el modo Force e introduzca los valores en los campos que ahora estan activos.
Si pulsa el botdn "Enviar datos de proceso", los valores introducidos por el usuario son
transmitidos a través del SBus a las unidades de esclavo en lugar de los valores
recibidos a través del bus de campo. Los datos de proceso de entrada no pueden
especificarse manualmente.
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5.2.6 Guardar los datos del variador en la puerta de acceso del bus de campo y con MOVITOOLS®
MotionStudio

Salvaguarda de
datos en la tarjeta
de memoria SD
de la puerta de
acceso del bus
de campo

Salvaguarda de
datos con la
administracion
de proyectos en
MOVITOOLS®
MotionStudio

Una vez configurada con éxito la puerta de acceso del bus de campo y una vez
finalizado y comprobado el ajuste de los parametros de las unidades de esclavo, los
parametros del variador pueden guardarse en la tarjeta SD de la puerta de acceso vy,
con ayuda de la administracién de proyectos de MOVITOOLS® MotionStudio, también
en su PC.

Si desea guardar los datos de las unidades de esclavo en la tarjeta de memoria SD de
la puerta de acceso del bus de campo, en el UFx-Gateway-Konfigurator cambie a la
ficha [Salvaguarda de datos] y pulse el boton [Salvaguarda de datos]. Para tal fin es
necesario parar todos los accionamientos y detener la comunicacion de los datos de
proceso.

Activando el botén [Salvaguarda de datos] de las unidades de esclavo mostradas, en la
tarjeta SD de la puerta de acceso del bus de campo sélo se copia el juego de
parametros de dicha unidad.

Ajustando la funcién "Actualizacién automatica = OFF", se desactiva para esa unidad la
funcién de restablecimiento tras cambio de unidad (véase también el capitulo 5.1.5).

A fin de proyectar unidades existentes en la red, proceda de la siguiente manera:
1. Cambie a la vista de redes con la ficha "Vista de redes".
2. Haga un escaneo de unidades.

Como resultado se muestran todas las unidades fisicamente existentes y que
pueden alcanzarse online.

3. Seleccione la unidad que desee proyectar.

4. Arrastre la unidad escaneada de la vista de redes a la vista de proyectos (drag and
drop) o seleccione en el menu contextual el comando [Proyectar unidadl].

MCO7B0004-2B1: Project unit N x|
MOVITRAC® B
Signature [Previous): ItiiveB
Auis type: [MCO7B0004-2B:1
Firmimare basic unit: |182EI 230615
Commurication link: ISalial [COM 1)

Enter a name for the unit;

The signature is derived from the unit name:
|drived

MOVITOOLS @ MotionStudio

.y

Fiish | Cancel |y

12116AEN

Como resultado se abrira la ventana "Proyectar unidad".
5. Adopte el nombre (firma) de la unidad accesible online.
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NOTA

Si NO desea adoptar el nombre (firma) de la unidad accesible online, proceda de la
i siguiente manera:

+ Asigne una firma nueva.

» Active el campo de control "Transmitir firma a unidad disponible online".

De este modo se asegurara de que, en el futuro, la unidad pueda identificarse
inequivocamente.

6. Pulse el boton [Finish].

Como resultado se transmiten a la memoria principal todos los parametros de la
unidad accesible online.

MOVITRACE | | MOVITRACEB
(111]]

12117AEN

7. Confirme con [OK].

Como resultado desaparecera el simbolo mini en el nodo de unidades de la vista de
redes.

8. Guarde su proyecto.

Como resultado, los parametros se transmiten de la memoria principal al archivo de
parametros y alli se guardan con caracter permanente.
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5.2.7 Procesamiento de fallos y mensajes de estado

La puerta de acceso del bus de campo distingue entre mensajes de estado y de fallo de
dicha puerta y de las distintas unidades de esclavo. Para cada esclavo se guarda una
palabra de estado en un parametro individual. La siguiente vista general muestra la
asignacion de los distintos bits de la palabra de estado del esclavo.

Palabra de estado esclavo

Bit Asignacion

2 Tiempo de desbordamiento de esclavo

3 Fallo de configuracién proyeccién

4 Fallo de configuracién datos de proceso

5 Fallo de actualizacion

9 Salvaguarda de datos

10 Actualizacién en funcionamiento

11 Cambio de ejes detectado

15 Fallo en la salvaguarda de datos

17 Fallo al leer la UUID en el marco de la salvaguarda de datos
30 Actualizacién de unidad tras tiempo de desbordamiento

El estado de la puerta de acceso del bus de campo se guarda en un parametro
codificado por bits. La siguiente vista general muestra la asignacion de los distintos bits
de la palabra de estado de la puerta de acceso del bus de campo. En caso de que la
asignacion de bits coincida en el estado del esclavo y de la puerta de acceso, el estado
de la puerta de acceso se desprendera de la disyuncion de los bits en el estado de
esclavo individual.

Palabra de estado puerta de acceso del bus de campo

Bit Asignacion

0 Fallo

1 Tiempo de desbordamiento de bus de campo
2 Tiempo de desbordamiento de esclavo

3 Fallo de configuracién proyeccién

4 Fallo de configuracion datos de proceso

5 Fallo de actualizacion

6 Datos de proceso iniciados

7 Datos de proceso detenidos

8 Proyectado

9 Salvaguarda de datos

10 Actualizacién en funcionamiento

11 Cambio de ejes detectado

12 Escaneo de bus

13 Autoajuste esclavos

14 Inicializacién del SBus

15 Fallo durante la salvaguarda de datos

30 Actualizacion de unidad tras tiempo de desbordamiento

Esto permite un diagnéstico de fallos detallado. Si, por ejemplo, la puerta de acceso del
bus de campo muestra un fallo de configuracién durante la proyeccién (Bit 3), a partir
del estado de los esclavos puede determinarse el esclavo en el que haya aparecido
dicho fallo. Los bits, que muestran un fallo, se restauran en un reset de fallos (Bit O - 5,
Bit 11, Bit 15, Bit 30).
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Fallo de
configuracion
entre puerta de
acceso del bus
de campo y
unidad de
esclavo

Si la puerta de acceso del bus de campo detecta un tiempo de desbordamiento en la
comunicacién con la unidad de esclavo, dicha puerta muestra automaticamente el
numero de fallo F111 en la primera palabra de la imagen de proceso de esa unidad de

esclavo.

Un tiempo de desbordamiento es detectado mediante la vigilancia de la comunicacion
de los datos de proceso entre la puerta de acceso del bus de campo y el esclavo. Un
fallo de comunicacion se restaura automaticamente una vez subsanada la anomalia.

Para que la puerta de acceso del bus de campo pueda comunicar al control superior los
estados de fallo de las unidades conectadas, en dichas unidades deben estar ajustados

los siguientes parametros:
- MOVIDRIVE® B, MOVITRAC® B

P873 = Palabra de estado 1 o palabra de estado 3

- MOVIAXIS® (véase la figura siguiente).

-

Status word settings 0

Basic settings

Programmable layout

Bit no. Function

Source |S:mtern ﬂ
Local value{ DD |Hex ﬂ e
Layout |Pn:\g- layout fault code G_

Current value

Bit0 Eanr standstil

'

Bit1 EF{eadyfor operation

Bit 2 kﬂctive drive referenced

Bit3 [in postion

Bit4 EBr.skereleased

Lef L Lo L] L

Bit5 Eh’lal‘funmm

Bit6 [Limt switch postive

<|<|_W‘I

Bit7 thrnrt switch negative

Ajustes palabra de estado:

12108AEN

— Campo de seleccion "Disefio" Disefo progr./Codigo de fallo

— Campo de seleccién "Bit 5: Anomalia"

Esta palabra de estado estan enlazada con el objeto de datos de proceso de salida

correspondiente (véase la figura siguiente)

Conversion o user-defined

= GIE OUT process data interface
[ I I
T | Metor standatill 0 | DB-00
Tl S —
Active diwe refierenced l:l D00
i s 0 | DO-1
0 | Zkerewased . 0o-2
] Malfunction
L 0 | DD-3
0 | Limitswiich poshive ’
e w VOFDOOUTT
L] Lt swrich regatve
— w UDPDOOUT2
El S w DUT bufier 0 e
Emorcode e
. T, —> |
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1

NOTA

La puerta de acceso del bus de campo no comprueba el ajuste correcto de los
parametros de la palabra de estado. Un ajuste de parametros diferente provoca que
el control no detecte correctamente tiempos de desbordamiento de esclavo con las
unidades de esclavo ni otros fallos.

Tiempo de
desbordamiento
de bus de campo

IDs CAN utilizadas

La puerta de acceso del bus de campo detecta el fallo de la comunicacion con el control
superior (maestro del bus de campo). En este caso, la puerta de acceso del bus de
campo envia a todas las unidades de esclavo sefiales "0" a su imagen de proceso y, de
este modo, detiene todos los accionamientos a través de la rampa de parada rapida
ajustada. Una vez subsanado el tiempo de desbordamiento del bus de campo, la
comunicacién del bus de campo se reinicia automaticamente.

Para la comunicacién entre puerta de acceso del bus de campo y unidades de esclavo

se utilizan las siguientes IDs CAN.

Cantidad de

Datos de proceso por
accionamiento

3 datos de proceso para
MOVIDRIVE® B y
MOVITRAC® B

Telegramas CAN

1 telegrama CAN

Calculo de las IDs CAN de

Entradas de proceso
PI

8 x Direccion SBus

Salidas de proceso PO

8 x Direccion SBus + 1

1 a 4 datos de proceso para
MOVIAXIS®

5 a 8 datos de proceso para
MOVIAXIS®

1 telegrama CAN

2 telegramas CAN

8 x Direccién SBus + 3

1. Telegrama CAN:
8 x Direccion SBus + 3

2. Telegrama CAN:
8 x Direccién SBus + 4

8 x Direccién SBus + 0

1. Telegrama CAN:
8 x Direccion SBus + 0

2. Telegrama CAN:
8 x Direccién SBus + 1

9 a 12 datos de proceso para
MOVIAXIS®

3 telegramas CAN

1. Telegrama CAN:
8 x Direccion SBus + 3

2. Telegrama CAN:
8 x Direccion SBus + 4

3. Telegrama CAN:
8 x Direccion SBus + 5

1. Telegrama CAN:
8 x Direccion SBus + 0

2. Telegrama CAN:
8 x Direccion SBus + 1

3. Telegrama CAN:
8 x Direccion SBus + 2

13 a 16 datos de proceso
para MOVIAXIS®

4 telegramas CAN

1. Telegrama CAN:
8 x Direccion SBus + 3

2. Telegrama CAN:
8 x Direccion SBus + 4

3. Telegrama CAN:
8 x Direccion SBus + 5

4. Telegrama CAN:
8 x Direccion SBus + 7

1. Telegrama CAN:
8 x Direccion SBus + 0

2. Telegrama CAN:
8 x Direccion SBus + 1

3. Telegrama CAN:
8 x Direccion SBus + 2

4. Telegrama CAN:
8 x Direccion SBus + 6

INDICACIONES

A fin de conservar la consistencia de los datos, adicionalmente se transmite un
telegrama de sincronizacion:

SyncID para CAN 1y CAN 2 =1

Esta especificacion de calculo sirve para la consistencia de las IDs con las IDs para
MOVIAXIS® calculadas con el editor de tecnologia "Posicionamiento de un solo eje"
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6 Proyeccién y puesta en marcha en el bus de campo DeviceNet

En este capitulo encontrara informacion sobre la planificacion de proyecto del maestro
DeviceNet y sobre la puesta en marcha de la puerta de acceso del bus de campo
UFF41B para el funcionamiento con bus de campo.

NOTA
En la pagina web de SEW (http://sew-eurodrive.de), dentro del apartado "Software",
i tiene a su disposicion la version actual del archivo EDS para la UFF41B.

6.1 Validez de los archivos EDS para la opcion UFF41B

NOTA

Las entradas en el archivo EDS no deben modificarse o ampliarse. jEl fabricante no
e se hace responsable de los fallos en el funcionamiento provocados por archivos EDS
1 modificados!

Para la configuracion del maestro (Escaner de DeviceNet) para la UFF41B estan
disponibles el archivo EDS actual SEW_GATEWAY_UFF.eds.

Para preparar la red DeviceNet mediante la puerta de acceso del bus de campo
UFF41B tiene que instalar con el software RSNetWorx los siguientes archivos. Proceda
como se indica a continuacion:

+ Seleccione en RSNetWorx la opcion de menu [Tools] / [EDS-Wizard].
A continuacién, el programa pregunta por los nombres de los archivos EDS e icono.

* Los archivos se instalan. Informacion mas detallada sobre la instalacion del archivo
EDS la encontrara en la documentacion de RSNetWorx de Allen Bradley.

» Después de la instalacion esta disponible la unidad en la lista de unidades bajo el
elemento "Vendor/SEW EURODRIVE GmbH".
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6.2 Planificacién de proyecto del PLC y del maestro (escaner de DeviceNet)

Los siguientes ejemplos estan adaptados para el Allen Bradley-SPS ControlLogix
1756-L61 en combinacion con el software de programacion RSLogix 5000 y el software
de configuracion de DeviceNet, RSNetWorx for DeviceNet.

Una vez afadido el escaner de DeviceNet a la configuracion de E/S, se selecciona el
archivo *.dnt, que contiene la configuraciéon de DeviceNet. Para mostrar y editar la
configuracion de DeviceNet, se puede iniciar RSNetWorx desde este didlogo (véase
siguiente figura).

{4 RSLogix 5000 - Sample in ControlLogix_1756_L61.ACD [1756-L61]*

Ele Edit Wiew Search Logic Communications Took ‘Window Help

S IE T ETT R 5 #lslel [ el @le)
Offline 1. " RUN st E&1 Patn [4B_ETHAV10.371 60\B ackplaneA" ~]
Mo Forces | :: 0K
No Edis EY b 1 A =20 =0 NSRS 2 K93 ROA G
Redundancy LB ll 4| 3 |‘\Faunrilee ABt A TimeriCounter X Input/Output 4 Comps

ST oo ek

-1 Tasks

£5-B3 Motion Groups 1| Module Info | Scan List | Backplane |

5 E ;ﬁ:d:ypﬁ Devicelet File [.dnt): I ADeviceMNet_Configuration, drt

=155 1/O Configuration Found in:  <File: nok found:>

= B 1756 Backplane, 1756-A7 ~Launch RSNetwars for DeviceMet
%0 (0] 1756-L61 Sample
- B [1] 1756-ENBT/4 ENIP_Scanner
o] j [2] 1756-DNB DNet_Scannsr ﬁ% Wiew and edit the DeviceMet natwork
-2 DeviceMet
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En RSNetWorx for DeviceNet se pueden incorporar las unidades deseadas en la
representacion grafica mediante un escaneo en linea o mediante Arrastrar y soltar
(véase siguiente figura). La direccion indicada debajo del simbolo de la unidad (aqui:
02), debe coincidir con la MAC-ID ajustada con interruptores DIP en la UFF41B. Si las
unidades necesarias no se encuentran en la lista de seleccién, deben registrarse
primero los archivos EDS correspondientes a través de [Tools] / [Wizard].

- . DeviceNet - RSNetWorx for DeviceNet

File Edit WYiew Retwork Device Diagnostics Tools Help
B -1 %2 veeal: % [\

Hardware x| SEW ADV.
[+ % Rockwell AutomationfSprecher+Sch « GATEWAY
El

[= SEW Eurodrive GmbH
Unknown Device Type 100
------ o e SEVWY ADV. GATEWAY i UFF
By SEW GATEWAY MQD2x
T SEW GATEWAY MQD3x v
E SEW GATEWAY UFD11A ‘

SEW MOVIDRIVE DFD11B

- il SEW MOVIFIT CLASSIC

gl SEWY MOVIFIT TECHNOLOG

fo IF: SEW MOVIPLC ADVANCED |

11958AXX
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En el modo online se puede comprobar la configuracion Pd (configuracion de los datos
de proceso) de la UFF41B leyendo las "device properties" (véase la siguiente figura).

21 i

LY. SEW ADY. GATEWAY

Geneial Parameters | 1/0 Data | EDS Fie |

E Select the parameter that you want to configure and initiate an

action using the toolbar.

[v Groups B IAII TI = Monitor

T &

28 PO-Monitor

D | 6| £5| Parameter | Current Value
{Cﬂ Device Parameter
B Pd Configuration 16PD
2 = Timeout time 0 ms BE
3 il Fieldbus type DEVICEMET
4 # & Baudrate 500 kBaud
5 ®  Station Address 2

[ @  POI1 Setpoint 0

11959AXX

El parametro "Configuracion Pd" designa la cantidad (1 ... 64) de palabras de datos de
proceso (16 Bit) y determina los parametros E/S para el escaner de DeviceNet (véase

la siguiente figura).

General | Modue  Scanlist | Input | Output| ADR | Summary |

Available Devices:

Scanlist:

¥ Automap on Add
Upload from Scanner... |

Download to Scanner... |

Edit /0 Parameters... |
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I | | 02, SEW ADY. GATEWAY
b

I Stobed:
Input Size: |3 3: Bytes
Wze [utputBit: ¥

v Polled:

Input Size: |32 = pytes

Output Size: |32 —3 Bytes

Paoll Rate: |Ever_l,- Scan vl

SEW ADY.
GATEWAY

Edit I/0 Parameters : 02, SEW ADY. GATEWAY

I~ Change of State / Cyclic——————

% Change of State

Input Size: IE| :]Ey[gs
Output Size; |':| :_l Bytes

Heaitbeat Rate:  |250

Advanced., I

= |98 -] 4 (3

B

SDN

€ Cuclic

=] msec
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Después de la incorporacion de la puerta de acceso de UFF41B en la "Scanlist" debe
ajustarse a través de "Edit I/O Parameters" el niumero de los Polled I/O Bytes a 2 x
numero PD (p. ej. PD = 16 numero de los Polled Input Bytes = 32 y Output Bytes = 32).
Una vez guardada y descargada al escaner la configuracidon de DeviceNet, se puede
finalizar RSNetWorx.

En dependencia de la configuracién de DeviceNet y de las reglas de mapeado en el
escaner, se transmiten los datos desde y hacia las unidades de DeviceNet en un DINT-
Array, comprimidos entre escaner y los Local 10-Tags del procesador Logix.

Para evitar una busqueda manual de los datos de una unidad determinada en este
array, pueden crearse con la herramienta "DeviceNet Tag Generator" automaticamente
comandos de copiado y 2 Controller Tags (Input & Output como Byte-Arrays) para cada
una de las unidades DeviceNet.

El nombre del Tag contiene la MAC-ID de la unidad DeviceNet y el identificador POL_|/
para Polled-Input-Data o POL_O para Polled-Output-Data (véase siguiente figura).

S Gl Comei: ]
ﬁ ontrofler Tags
. ope: I. CompactLogix vl Show... Al
[T Controller Fault Handler Sc ﬁl o4 _I Show

[ Power-Up Handler Hame & | Data Type |Style | Desciption |
=-S5 Tasks || =i Devestiet fon_Logix NOZ POL | 013 _18211615.., SEW ADV, GATEWAY |
il s il % Devicehiet_fce_Logik N02_ POL_| Dala_ SINT[32] Decimal |5EW ADV, GATEWA

0 Ll DeviceMetInputs - - .

% (g, MaknProgram =-DeviceNel fox Logi N02 POL O |_mze 12211615 |SEW ADY, GATEWAY

3 % DeviceNstOutputs || FDeviceMet for_Logix MO2 POL_O.Data |SINT[3Z] Decimal | 5Ev W, GATEW! I
11961AXX

Manual — Puerta de acceso del bus de campo UFF41B DeviceNet y PROFIBUS DP




Proyeccién y puesta en marcha en el bus de campo DeviceNet (‘CD

6.3
6.3.1

Ejemplos de planificacién en RSLogix 5000 @

Ejemplos de planificacion en RSLogix 5000

Puerta de acceso del bus de campo UFF41B con 16 datos de proceso

1.

2.

4.

Ajuste los interruptores DIP correspondientes de la UFF41B para

» adaptar la velocidad de transmisién en baudios a la red DeviceNet
* poner la direccién (MAC-ID) a un valor no usado para otros fines

Inserte la puerta de acceso del bus de campo UFF41B segun el capitulo
"Planificacion del proyecto del PLC y del maestro (Escaner DeviceNet)" en la
configuracion de DeviceNet.

Ajuste el numero de palabras de datos de proceso de la puerta de acceso del bus
de campo UFF41B a 16.

Ahora puede efectuarse la integracion en el proyecto RSLogix.

Cree para este fin Controller-Tags con tipo de datos definido por el usuario para
crear una interface sencilla para los datos de proceso de los variadores (véase
siguiente figura).

43 Controller CompactLogix | Bl Data Type: SEW_DRIVE 3PD
@ controller Tags
(3 Contraller Fault Handler

- [ Power-Up Handler Name: SEW_DRIVE_3PD
£ Tasks
-__(_ﬂ MainTask Description:

=8 DeviceNetInputs
o [ Program Tags
- 3 MainRoutine
. |Bl) Devicenet_for_Logi:
- (% MainProgram
- [{ C§; DeviceMetQukputs
i [ Unscheduled Programs | Phe
=5 Motion Groups M embers:

i Ungrouped Axes o
-C Add-og Insi:rur_tions N0 DEtTiE=N) =hie Dy
Iél =1 Data Types =ik 2 orce from DRIVE
i E':_gl User-Defined el —word] INT Hex |
 [# sEw_DRIVE_3PD —word2 INT Hex
- % SEW_MOVIAXIS_10PD = INT |Hex |
~oM _0138_18211615_1_Col '
Primel S0 = =H PO _3_words
[ _0138_18211615_0_CS .:n e . lto DRIVE
e @I _10_words I 1 sl ZHL e |
| £ 3 words —word2 INT Hex |
- O strings —word3 INT Hex |
I LR Add_An hafinad (3 I
11962AXX

La descripcion (Description) para los datos de entrada y salida de proceso del
Controller Tag puede efectuarse de una manera adecuada a la definicién de los
datos de proceso (PD) en los variadores.

Para copiar los datos de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B alas nuevas
estructuras de datos, se insertan unos comandos CPS en la "MainRoutine" que lee
los datos de las LocallO (véase siguiente figura).
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Tenga en cuenta que estos comandos CPS se ejecutan después de la
DNet_ScannerinputsRoutine generada automaticamente (con el DeviceNet Tag-

Generator).
=-£5 Controller CompactLogix = [£] peviceNetInputs - MainRoutine® FE
2 controller Tags
(3 Controller Fauk Handler
[ Powes-Up Handler =
E :_“ Tasks 0 Jump To Subrouting —
= "@lf‘:‘;""a* Routine Mame Devicelet_for_LogixinputsRoutine
= DeviceMNeatInputs
I Program Tags
MainRoutine from DRIVE
i| H Deviceblet_For_Logi: ps
& MainProgram 1 Synchronous Copy Fils ]
LH Cl,De\qceNetOLtpurs Source DeviceNet_for_Laogix_M02_POL_| Datafd)
. [[3 Unschedued Programs | Phe Dest Drivel FI
= :,l Moklon Graups Length 1
[ Ungrouped Axes
[ Add-On Instructions
= __J Data Types from DRIVE
B -_;3 User-Defined e =
m SEVW DRIVE_ZPD 2 Synmromus_ Copy File: ) —1
i @ SEW MOVIAXIS 108D Source Devicehet_for_Logix_MNO2_POL_| Data]s]
i = = Dest Drive2 Pl
[ 0138182116151 €3 pron !
i _0136_18211615_0_C§
[t _10_words
1! L.m %ﬂ; Mol from MOVILKIS
: PS:
i - Cip add- CreLaaine] 3 Synchronous Copy File —
Lyt Predefined = Source DeviceMet_for_Logic NO2_POL_|Data[12]
. o T et de Puafic o d " Dest Drives.Pl
—I—I Lenigth 1
Type TLadkder Disgram (Main_= |
11963AXX

Para copiar los datos de las nuevas estructuras de datos a la puerta de acceso del
bus de campo UFF41B, se insertan unos comandos CPS en la "MainRoutine" que
transmite los datos a las LocallO.

Tenga en cuenta que estos comandos CPS se ejecutan antes de la
DNet_ScannerOutputsRoutine generada automaticamente (con el DeviceNet Tag-

Generator).
=5 Controller CompactLogix N —] DeviceNetOutputs - MainRoutine™
LJ# Controler Tags - —
\.-[[3 Controller Fault Handler | ﬂl EFIE]QIEI |
[ Power-Up Handler :
555 Tasks oPS
= f.’_"_i MainTask 1 Synchronous Copy File —
. = (B DeviceNetinputs Source Driva2 PO
E ] Dest DeviceMst_for_Logix_M02_POL ODatHﬁ]
o Cl, MainProgram Length
=1 [ DeviceNetOutputs

& program Tags
B MainRoutine SEW ADV. GATEWAY
----- .E Deviceblet_for_Logi: cps
| rj Unscheduled Programs | Phe - Synchronous Copy File e}
= ’DI Mation Groups Saurce Drive3 PO
"3 Ungrouped Axes Dest DeviceMet_for_Logix_MO2_POL_O Data[12]
[ Add-On Instructions Length 20
= ﬁ Daka Types
= £ﬂ User-Defined
@ SEW_DRIVE_3PD JSR
A SEW_MOVIAKIS_10FD 3 Jump To Subroutine j—
i@ 0138 18211615 1 €l Routine Mame Devicaiet_for_LogixOutputsRoutine

I mar 1w211815 0 o<
11964AXX
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6. Finalmente se guarda el proyecto y se transmite al PLC. El PLC se conmuta al modo
RUN vy el bit de control Scanner CommandRegister.Run se pone en "1" para activar
el intercambio de datos a través de DeviceNet.

Ahora se pueden leer los valores reales de la puerta de acceso UFF41B y se pueden
escribir valores de consigna.

# Controller Tags - CompactLogix{controller)

Scope: Iﬂﬂl:umpactLl:ngix EI Showe... I Shaow Al
Mame & | Value ®|Stle | Data Type Description
=|-Drivel o SEW_DRIVE_3PD
| Diivel.Pl el _3_words from DRIVE
[+I-Drivel.Pl.word1 16#3400 (Hex  |INT from DRIVE
[+-Drivel.Pl.word2 16#0000 Hex INT frarm DRIVE
[+-Drivel.Pl.word3 16#0000 Hex  |INT from DRIVE
[=-Drivel.PO et _3 words to DRIVE
[+-Drivel.PO.word L6#0006 |Hex INT to DRIVE
[+-Drivel.PD.word2 16#1000 Hex  |INT to DRIVE
[+ Drivel.PO.word3 160100 Hex  |INT to DRIVE
[=I-Drive2 Temal SEW_DRIVE_3PD
[=-Diive2 Pl ) _3_words from DRIVE
- Diive2 Pl.word1 16#0000 Hex  |INT from DRIVE
-Drivez.FI.mn:IE 16#0000 |Hex INT frorn DRIVE
H-Drive2. Pl.word3 1640000 Hex  |INT from DRIVE
+-Drive2 PO (=) _3_words to DRIVE
i i 3 Sy kAN AANAC
4 | » [\ Meonitor Tags £ Edit Tags [ I
11965AXX

Los datos de proceso deberian coincidir con los valores mostrados en el Gateway-
Konfigurator en MOVITOOLS® MotionStudio (véase el capitulo "Configuracion de la
puerta de acceso del bus de campo UFx41B y de los variadores").
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6.3.2 Acceso a parametros de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B

Para obtener un acceso de lectura facil de usar a los parametros de la puerta de acceso
del bus de campo UFF41B mediante Explicit Messages y el Objeto de Registro, los
siguientes pasos le llevan rapidamente al objetivo:

1. Cree una estructura de datos definida por el usuario "SEW_Parameter_Channel"
(véase siguiente imagen)

523 Controller Sample
- & controller Tags
(23 Controller Fault Handler
- [ Power-Up Handler Mame: |SEW_Paran’seler_l3hannel
-3 Tasks
= {ﬂ Motion Groups o L
- {3 Ungrouped Axes
3 Trends Mame Data Type Style
[=-45] Data Types Reserved] INT Decimal
- =43 User-Defined | Index INT Decimal
) SEW_Drive Data DINT Hex
- @ SEW_Parameter_Channel Subindex SINT Decimal
~[Bh _0138_8249725_1_E771E0SE Reserved2 SINT Decimal
-- _013B_5249725_0_E771E08E Subdddressi SINT Decimal
B _3_words SubChannell  |SINT Decimal
(- Strings Subdddress2  |SINT Decimal
[+ l:a Predefined SubChannel2 SINT Decimal
- ) 11764AXX
2. Defina los siguientes Controller Tags (véase la siguiente figura).
I ame o | Data Type
[+]-ReadParameter MESSAGE
[+]-R eadParameterR equest SEW Parameter_Channel
[+-FeadParameterRezponze SEW_Pararneter_Channel
ReadPararmeterStart BOOL
11765AXX

3. Cree un rung para ejecutar el comando "ReadParameter” (véase siguiente imagen).

ReacdParameterStart MG
] F Type - CIP Generic —{EN —
Message Control ReadParameter I SOes
—ER —

11766AXX

« Para el contacto, seleccione el tag "ReadParameterStart"
« Para Message Control, seleccione el tag "ReadParameter”
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4. Haciendo clic en [..] en el comando MSG, se abre la ventana "Message
Configuration" (véase siguiente figura).

Message Configuration - ReadParameter X|

Eonfiguwtim"] Communication| Tag |

Message Type: | CIP Generic ~|
Service [Gat Attibute Single v Source Element: | ReadParameterRequ -
Serice | ; <] | -l

Source Length: 12 =4 [Bytes]
Semvice :
T [e (Hex) Class: ]? (Hex)  pegtination |ReadF‘arameterHe~sp ﬂ

Instance: [1 Altrihute:|4 (Hex) New Tag... |

11767AXX

Como "Message Type" se ajusta "CIP Generic". Rellene los demas campos en el
orden siguiente:

A. Source Element = ReadParameterRequest.Index
B. SourceLength =12

C. Destination = ReadParameterResponse.Index

D. Class = 7jey

E. Instance =1

F. Attribute = 4o

G. Service Code = ey

El tipo de servicio se ajusta ahora automaticamente.

5. En la ficha "Communication" tiene que indicar la unidad de destino (véase la
siguiente figura).

Message Configuration - ReadParameter | x|

Configuration Cﬂmrrunicaliml Tag |

Path: [DNet_Scanner, 2, 11 Browse... |

DMet_Scanner, 2, 11

11768AXX

La ruta (campo de entrada "path") se compone de las siguientes entradas:

* Nombre del escaner (p. ej. DNet_Scanner)
* 2 (siempre 2)
» Direccion de esclavo (p. €j. 11)
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6. Después de la descarga de las modificaciones al PLC, se puede introducir el indice
del parametro a leer en ReadParameterRequest.Index. Al cambiar el bit de control
ReadParameterStart a "1" se ejecuta una vez el comando de lectura (véase

siguiente imagen).

" Controller Tags - DeviceNet{controller)

Scope: I j'ﬂ DeviceMet

~] [_Show.. | SEW_Parameter_Channel, BOOL. MESSAGE

Name £ | Walue € |Stle | Data Type
_|# ReadParamete: B | ..} [MessasE
_| =/ ReadParameterRequest (s SEW_Parameter_ C
[-II-I ReadParameteiRequest. Reserved] U_Den:imal INT
= [+_|__I_=_I.eiq_F‘_£nie__fflaquastlndeu 8606 Decimal [INT |
F+| ReadParameterRequest.Data 16#0000_0000 Hex  DINT
[-:-1 ReadParameterRequest Subindex 0| Decimal __'S»_IliT
ol [+|-HeadF'aa11etuFquuestF|mwed2 D_Decimal _5INT
| [il FIeadPata‘netetFquuest Subﬁ\d-:iesﬂ _ 0 ‘Decimal _SINT
E FIeadPalametﬁFlemestSubChmneﬁ 0| Decimal | SINT
[+ ReadParameterRequest. SubAddiess2 0| Decimal | SINT
-FIeadPaanetefFIsqusst.SubChmnelz 0| Decimal | SINT
i~ ReadParameterResponse Mt | SEW_Parameter_C...
lil-HeadPamdaHespons&Hesaved1 D'Decimal INT
|| [-I:-I ReadParameterResponse. Index BEUG'Decimal _INT
g [-\:,-I-HeadPaamtefRasponse,Data 16#0000_012c |Hex | DINT
-] #/ReadParameterResponse. Subindex 0| Decimal |SINT
il [+| ReadParameterResponse. Reserved2 0 Decimal |SINT
al [+| ReadParameterResponse. SubAddressl 0 Decimal | SINT
| [::TJ ‘ReadParameteriResponse. SubChannell 0 Decimal | SINT
[+ -ReadParameteiResponse.Subiddress2 0| Decimal SINT
-HeadF‘aanetestsponse.SuhE}\amelz 0| Decimal | SINT
ReadParameterStart | L] Decimal BOOL
11966BXX

Si fue contestado el comando de lectura, ReadParameterResponse.Index deberia
indicar el indice leido, y ReadParameterResponse.Data deberia contener los datos
leidos. En este ejemplo fue leido el intervalo del tiempo de desbordamiento de la
puerta de acceso del bus de campo UFF41B (indice 8606) ajustado por el escaner

(012Cpey 2 0,3 5).

En el arbol de parametros en MOVITOOLS® MotionStudio (véase siguiente imagen)
se puede comprobar el valor. El tooltip muestra p. €j. indice, subindice, factor, etc.

del parametro.

Fieldbus type | DeviceNet

Fieldbus timeout interval [ms] ~ |300

PD configuration 16 FlIndex(8606,0)= 300 (300)
Fieldbus address 2 |Slunit s

Fieldbus baud rate [kBaud] il 1] MG 0]

Extended parameters

Default= 500 (500)
Maximum= 0 (0)

11969AXX
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6.3.3 Acceso a parametros de unidad de unidades de nivel inferior

El acceso a parametros de unidad, p. ej. de un MOVITRAC® B, conectada a través de
SBus 1 a la puerta de acceso del bus de campo UFF41B, es idéntico al acceso a los
parametros de unidad de la propia puerta de acceso del bus de campo UFF41B (véase
el capitulo "Acceso a parametros de unidad de la puerta de acceso del bus de campo
UFF41B").

La unica diferencia es que Read/WriteParameterRequest.SubChannel1 debe
ajustarse a 3 y Read/WriteParameterRequest.SubAddress1 a la direccion de SBus
del MOVITRAC® B que esta conectado a UFF41B (véase siguiente figura).

l

" Controller Tags - Sample{controller)

Scope: I 8 Sample j Show... | Show All

MName & | Value € | Siyle |Data Type
| [+-ReadParameter i EMESSAGE
[=-ReadParameteriRequest fareei} ESEW_Parameter_Channel
[+]-ReadParameteiR equest Reserved] 0| Decimal |[INT
(+|-ReadPatameterR equest Index -+ 8489 | Decimal | INT
[+ ReadParameterRequest Data | 16#0000_0000 Hex  |DINT

[+-ReadParameterR equest. Subindex

|Decimal |SINT
[+-ReadParameteiR equest. Reserved?2 “_I_Jecimaﬂ SINT
| [#-ReadParameterRequest. SubAddress1 Decimal |SINT

0

0

7
[+-ReadParameteriR equest. SubChannell 3| Decimal |SINT

=k

0

}

[+]-ReadParameterR equest Subdddress? Decimal [SINT

[+|-ReadParameterR equest SubChannel2 |Decimal |SINT
| [=]-ReadParameterResponse oo | ESEW_Parameter_Chamel
. E:-FIeadF'aramete:Flesponse.FIesewed1 ____D...ﬂﬂdn'l_ai INT .
[+-ReadParameterR esponse.Index / 8489 Decimam{
_| [+ -ReadParameterResponse.Data WT
i Eﬁ-FIeadParamstatFlesmnss.ﬁubind&x : al |SINT
[i!-FIeadParamete:Flesponse.FlesewedQ ‘___.n..ﬂanma'l‘ SINT
[+]-ReadParameterR esponse. Subdddress / 7 Decimal NT
_| [+ -ReadParameterResponse.SubChannell 3 Decimal T
E}-FIeadF'aramete;FIesponse.ﬁub&ddesﬂ ' \mﬁﬁﬁ)ﬁﬁT
[+-ReadParameterR esponse. SubChannel2 U-‘I.:lecimeﬂ SINT

*| ReadParameterStart ﬂ 1|Decimal | BOOL

En este ejemplo fue leido por el MOVITRAC® B conectado al bus de sistema CAN 1 de
la opcion UFF41B, que tiene la direccion de SBus 7, del parametro P160 internal
setpoint n11 (indice 8489) el valor 150 r.p.m.

11775BXX

En el siguiente capitulo encontrara la lista de los subcanales y subdirecciones.
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Para el acceso de escritura a un parametro de unidades de nivel inferior se precisan

s6lo pocos complementos:
+ Cree los Controller Tags (véase siguiente imagen)

Mame & | Data Type

[#]\wiriteParameter MESSAGE

[+ WriteParameterRequest SEW_Parameter_Channel

[F]\WiriteParameterResponse SEW _Parameter_Channel
WiiteParameterStart BOOL

11771AXX

» Cree un rung para ejecutar el comando "WriteParameter" (véase siguiente imagen).

‘ WriteParameterStart MSG
IF Type - Unconfigured = EN i
Meszage Cortrol WiiteParameter |:] DN
‘ —CER

Para el contacto, seleccione el tag "WriteParameterStart".
Para Message Control, seleccione el tag "WriteParameter".

11772AXX

* Haciendo clic en [..] en el comando MSG, se abre la ventana "Message

Configuration" (véase la siguiente figura).

essage Configuration - wrkeperameter S x
Configuration® Cummunication] Tag]
Message Type: | CIP Generic Ll
?;;Ve_be |SetAtt|ihute Single j Source Element: IWIiteFalameterFtequ :]

Source Length: |1 2 E: [Bytes)
Service I— l—
Code: 1 Hex) Class: |7 (Hex] Destination |WmeFatarneterFIesp ﬂ
Instance: IE Auﬁbutecld (Hex) Hewi Tag ]
11773AXX

Rellene los campos en el orden siguiente:

— Source Element = WriteParameterRequest.Index
— Source Length =12

— Destination = WriteParameterResponse.Index

— Class = Tpey

— Instance =2

— Attribute = 4o

— Service Code = 10}y

El tipo de servicio se ajusta ahora automaticamente.
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+ Después de la descarga de las modificaciones al PLC, se pueden introducir el
indice y el valor, que debe escribirse en el parametro, en los tags
WriteParameterRequest.Index y WriteParameterRequest.Data. Al cambiar el bit de
control WriteParameterStart a"1" se ejecuta una vez el comando de escritura (véase
la siguiente figura).

Name ¢ | value «|swle | DataType |
[+WriteParameter . (...} |MESSAGE
[=1"WriteP arameterR equest {.22}] SEW_Parameter_C...

:f-WritePaameletRequesi.Re&ewetﬂ 0 |Decimal :INF

+ WiiteParameterRequest Index _ 11001 |Decimal INT

4+ wWriteParameteiRequest.Data 16#0000_0021 __|'_|_§!_4 . |DINT

'F WriteParameterRequest Subindex . 0 |Decimal :SINT

+ WiriteParameterRequest Reserved2 | 0 |Decimal |SINT

+ WriteParameterRequest SubAddress1 | 0 |Decimal |SINT

B WikeParametesRequest SubChannell | 01Decimal IR

+ WiriteParameterRequest SubAddress2 | 0 | Decimal |SINT
__ 3 WiltePacamelesloquest SubCharnelz | 0 |Decimal |SINT =
[=] ‘gv‘r'steParmtchlesponse . {...}] lSEW“ParamﬂeruC...

+ WriteParameterResponse.Reserved] | 0 |Decimal |INT

+WriteParameterResponse.Index 11001 | Decimal [INT

+ ‘WiiteParameterResponse Data 164#0000_0021 Hex DINT

+ WiiteParameterResponse. Subindex _ 0 |Decimal :SINT

-I- WriteParameterResponse Reserved?2 _ 0 _Decimat :SINT

'l: WiiteParameterResponse Subbddress1 | 0 _Decirna! lSINT

+WriteParameterResponse. SubChannell | 0 |Decimal :SINT

+ WiiteParameterResponse. SubAddress2 | 0 |Decimal |SINT

+ WiiteParameterResponse SubChannel? 0 |Decimal [SINT

WiiteParameterStart | l| Decimal |BOOL

11967BXX

Si la orden de escritura fue contestada, WriteParameterResponse.Index deberia
indicar el indice escrito, y WriteParameterResponse.Data deberia contener los
datos escritos.

En este ejemplo fue leido por el MOVITRAC® B conectado al bus de sistema CAN 1
de la opcién UFF41B, que tiene la direccion de SBus 1, del parametro P160 internal
setpoint n11 (indice 8489) el valor 150 r.p.m.

En el arbol de parametros en MOVITOOLS® MotionStudio o el PLC-Editor se puede
comprobar el valor. El tooltip muestra p. ej. indice, subindice, factor, etc. del
parametro.
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7 Comportamiento funcional en DeviceNet
7.1  Intercambio de datos de proceso

Polled I/O

Los mensajes de Polled I/O corresponden a los telegramas de datos de proceso a la
puerta de acceso del bus de campo UFF41B. En este caso se pueden intercambiar
como maximo 64 palabras de datos de proceso entre el control y la puerta de acceso
del bus de campo UFF41B. La longitud de los datos de proceso se ajusta a través del
escaner DeviceNet.

NOTA

La longitud de los datos de proceso ajustada no sélo influye en la longitud de los datos
de proceso de los mensajes de Polled 1/0O, sino también en la de los mensajes de Bit-
Strobe 1/0O.

La longitud de los datos de proceso de los mensajes de Bit-Strobe 1/0 puede ser de
4 palabras de datos de proceso como maximo. Si el valor ajustado de la longitud de
los datos de proceso < 4, este valor es aceptado. Si el valor ajustado de la longitud de
los datos de proceso es > 4, se limita la longitud de los datos de proceso
automaticamente al valor "4".

Comportamiento
del tiempo de
desbordamiento
en Polled I/0

El tiempo de desbordamiento es disparado por la opcion UFF41B. El intervalo del
tiempo de desbordamiento debe ser ajustado por el maestro después del
establecimiento de la conexién. En la especificacion de DeviceNet no se habla al
respecto de un tiempo de desbordamiento sino de una Expected Packet Rate. La
Expected Packet Rate (Tasa esperada de paquete) se calcula a partir del tiempo de
desbordamiento segun la férmula siguiente:

tTimeout_variador = tTtimeout_PoIIed_IO =4x tExpected_Packet_Ra’[e_PolIed_lO

La Expected Packet Rate puede ajustarse mediante la Connection Object Class 5,
Instance 2, Attribute 9. El rango de valores va de 0 ms a 65535 ms en pasos de 5 ms.

La Expected Packet Rate para el enlace Polled I/O se convierte en tiempo de
desbordamiento y se visualiza en la unidad como tiempo de desbordamiento en el
indice 8606 en el diagndstico del bus del arbol de parametros.

Cuando se deshace el enlace Polled I/O, se mantiene en la unidad el tiempo de
desbordamiento y la unidad conmuta al estado de tiempo de desbordamiento después
de sobrepasado este tiempo.

El tiempo de desbordamiento sélo puede ajustarse a través del bus.

Si se produce un tiempo de desbordamiento para los mensajes Polled I/O, este tipo de
enlace cambia al estado de tiempo de desbordamiento. Los mensajes Polled I/O
entrantes ya no son aceptadas.

El tiempo de desbordamiento ocasiona la ejecucién de la reaccion al tiempo de
desbordamiento ajustada en el Gateway-Konfigurator.

El tiempo de desbordamiento puede resetearse a través de DeviceNet mediante el
servicio de reset del Connection Object (Class 0x05, Instance 0x02, atributo indefinido),
mediante la desconexioén del enlace, mediante el servicio de reset del Identity Object
(Class 0x01, Instance 0x01, atributo indefinido) o un reinicio de la puerta de acceso del
bus de campo UFF41B.
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Bit-Strobe I/O

Los mensajes Bit-Strobe 1/O no estan incluidos en el perfil de la unidad del bus de
campo de SEW. Representan un intercambio de datos de proceso especifico de
DeviceNet. En este caso es enviado por el maestro un mensaje Broadcast con una
longitud de 8 bytes (= 64 bits). A cada unidad esta asignado, conforme a su direccion
de estacion, un bit en este mensaje. El valor de dicho bit puede ser 0 6 1, ocasionando
de este modo dos reacciones diferentes en el receptor.

Valor Significado LED BIO
del bit
0 Devolver sélo los datos de entrada de proceso Verde
continuo
1 Disparar reaccion de tiempo de desbordamiento en el bus de campo y devolver | Rojo
los datos de entrada de proceso intermitente
iPRECAUCION!

Para diferenciar el tiempo de desbordamiento disparado por el mensaje Bit-Strobe de
un verdadero tiempo de desbordamiento del enlace, sirve el LED L14 (BIO) en la parte
delantera de la opcion DHF41B. EI LED L14 (BIO) se ilumina en verde si ciclicamente
se reciben telegramas Bit-Strobe.

Si el LED L14 (BIO) parpadea rojo, se encuentra el enlace Bit-Strobe en tiempo de
desbordamiento y ya no se aceptan telegramas Bit-Strobe. Cada unidad que ha
recibido este telegrama Bit-Strobe I/O, contesta con sus datos de entrada de proceso
actuales. La longitud de los datos de entrada de proceso corresponde en este caso a
la longitud de los datos de proceso para el enlace Polled I/O. Sin embargo, la longitud
de los datos de entrada de proceso puede abarcar 4 datos de proceso.

En la tabla siguiente se representa el rango de datos del mensaje Bit-Strobe-Request
que muestra la asignacién de las unidades (= direccién de estacion) a los bits de datos.

Ejemplo: La unidad con la direccién de estacion (MAC-ID) 16 procesa solo el bit 0 en el
byte de datos 2.

Byte 7 6 5 4 3 2 1 0
Offset

0 ID7 ID 6 ID5 ID 4 ID3 ID 2 ID1 IDO
1 ID 15 ID 14 ID 13 ID 12 ID M1 ID 10 ID9 ID 8
2 ID 23 ID 22 ID 21 ID 20 ID 19 ID 18 ID 17 ID 16
3 ID 31 ID 30 ID 29 ID 28 ID 27 ID 26 ID 25 ID 24
4 ID 39 ID 38 ID 37 ID 36 ID 35 ID 34 ID 33 ID 32
5 ID 47 ID 46 ID 45 ID 44 ID 43 ID 42 ID 41 ID 40
6 ID 55 ID 54 ID 53 ID 52 ID 51 ID 50 ID 49 ID 48
7 ID 63 ID 62 ID 61 ID 60 ID 59 ID 58 ID 57 ID 56
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Comportamiento El tiempo de desbordamiento es disparado por la opcién UFF41B. El intervalo del
del tiempo de tiempo de desbordamiento debe ser ajustado por el maestro después del
desbordamiento establecimiento de la conexién. En la especificacion de DeviceNet no se habla al

en Bit-Strobe I/O

respecto de un tiempo de desbordamiento sino de una Expected Packet Rate. La
Expected Packet Rate se calcula a partir del tiempo de desbordamiento segun la
férmula siguiente:

tTimeout_BitStrobe_IO =4x tExpec:ted_Packet_Rate_BitStrobe_IO

Puede ajustarse mediante la Connection Object Class 5, Instance 3, Attribute 9. El
rango de valores va de 0 ms a 65535 ms en pasos de 5 ms.

Si se produce un tiempo de desbordamiento para los mensajes Bit-Strobe 1/O, este tipo
de enlace cambia al estado de tiempo de desbordamiento. Los mensajes Bit-Strobe 1/0
entrantes ya no son aceptados. El tiempo de desbordamiento no se reenvia a la puerta
de acceso del bus de campo UFF41B.

El tiempo de desbordamiento puede resetearse del siguiente modo:

+ a través de DeviceNet mediante el servicio de reset del Connection Object
(Class 0x05, Instance 0x03, atributo indefinido)

* mediante la desconexién del enlace

* mediante el servicio de reset del Identity Object (Class 0x01, Instance 0x01, atributo
indefinido)
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7.2

7.21

El Common Industrial Protocol (CIP)
DeviceNet esta integrado en el Common Industrial Protocol (CIP).

Identity Object

Clase

Instancia 1

En Common Industrial Protocol se puede acceder a todos los datos de la unidad sobre

objetos. La opcion UFF41B integra los objetos incluidos en la siguiente tabla.

Clase [hex] Nombre

01 Identity Object

03 DeviceNet Object
05 Connection Object
07 Register Object
OF Parameter Object

Directorio de objetos CIP

» El Identity Object contiene informacion general acerca de la unidad EtherNet/IP.
+ Class Code: 01},¢

No se soporta ningun atributo de la clase.

Atributo | Acceso | Nombre Tipo de datos Valor preestablecido [hex] | Descripcion
1 Get Vendor ID UINT 013B SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
2 Get Device Type UINT 0064 Tipo especifico del fabricante
3 Get Product Code UINT 000D Producto n°® 16: Puerta de acceso UFF41B
4 Get Revision STRUCT of Revision del objeto Identity, en funcién de
Major Revision USINT la version del firmware
Minor Revision | USINT
5 Get Status WORD Véase la tabla "Codificacion del atributo 5
Status”
Get Serial Number UDINT Numero de serie inequivoco
Get Product Name SHORT_STRING | PUERTA DE ACCESO Nombre del producto
UFF41B DE SEW
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-
+ Cadificacion del atributo 5 "Status":
Bit Nombre Descripcion
0 Owned La conexion de control esta activa
1 - Reservado
2 Configured Se ha realizado una configuracion
3 - Reservado
4-7 Extended Device Status Véase "Codificacién Extended Device Status (Bit 4 - 7)"
8 Minor Recoverable Fault Fallo irrelevante y reparable
9 Minor Unrecoverable Fault Fallo irrelevante e irreparable
10 Major Recoverable Fault Fallo relevante y reparable
11 Major Unrecoverable Fault Fallo relevante e irreparable
12-15 - Reservado
» Caodificacion de "Extended Device Status" (Bit 4 — 7)
Valor [binario] | Descripcion
0000 . Desconocido
0010 Existe al menos una conexion IO errénea.
0101 No se ha establecido ninguna conexion 10
0110 . Existe al menos una conexién 10 activa
Servicios
soportados - o - .
Codigo de servicio [hex] Nombre de servicio Instancia
05 Reset X
0E Get_Attribute_Single X
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DeviceNet Object + EI DeviceNet Object contiene informacion sobre la interface de comunicacion
DeviceNet.

» Class code: 03¢

Clase
Atributo | Acceso Nombre Tipo de Valor predeterminado = Descripcion
datos [hex]
1 Get Revision UINT 0002 Revision 2
Instancia 1
Atributo | Acceso | Nombre Descripcion
1 Get MAC-ID Segun interruptores DIP (0 - 63)
2 Get Baud rate Segun interruptores DIP (0 - 2)
3 Get BOI
4 Get/Set | Bus-off Counter Contador de errores de la interface CAN fisica (0 - 255)
5 Get Allocation information
6 Get MAC-ID switch changed | Informacion sobre cambio de los interruptores DIP a la
MAC-ID
Baud rate switch Informacién sobre cambio de los interruptores DIP a la
7 Get . s .
changed velocidad de transmision en baudios
Get MAC-ID switch value Estado interruptores DIP MAC-ID
Get Baud rate switch value Estado interruptores DIP velocidad de transmisién en
baudios
Servicios
soportados - - o .
Codigo de servicio Nombre de servicio Clase Instancia
[hex]
OE Get_Attribute_Single X X
10 Set_Attribute_Single - X
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Connection * En el Connection Object se definen las conexiones de datos de proceso y de
Object parametro.

* Class code: 05y

Clase No se soporta ningun atributo de la clase.
Instance Communication
1 Explicit Message
2 Polled IO
3 Bit Strobe 10

Instancia 1 - 3

Atributo Acceso Nombre
1 Get State
2 Get Instance type
3 Get Transport Class trigger
4 Get Produce connection ID
5 Get Consume connection ID
6 Get Initial com characteristics
7 Get Produced connection size
8 Get Consumed connection size
9 Get/Set Expected packet rate
12 Get Watchdag time-out action
13 Get Produced connection path len
14 Get Poduced connection path
15 Get Cosumed connection path len
16 Get Consumed connection path
17 Get Production inhibit time
Servicios
soportados Cadigo de servicio [hex] Nombre de servicio Instancia
0x05 Reset X
0x0E Get_Attribute_Single X
0x10 Set_Attribute_Single X
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Register Object » El Register Object se utiliza para acceder a un indice de parametros SEW.
+ Class code: 07}
Clase No se soporta ningun atributo de la clase.

En las nueve instancias del Register Object se representan los servicios de parametros
MOVILINK®. Los servicios "Get_Attribute_Single" y "Set_Attribute_Single" se utilizan

para el acceso.

Debido a que el Register Object esta especificado de tal modo que los objetos INPUT
s6lo pueden leerse y los objetos OUTPUT pueden leerse y escribirse, se generan las

posibilidades indicadas en la tabla siguiente para dirigirse al canal de parametros.
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Instance INPUT OUTPUT Servicio MOVILINK® resultante con
Get_Attribute_Single Set_Attribute_Single

1 CINPUT ' READ Parameter No valido

2 OUTPUT READ WRITE Parameter

3 OUTPUT READ WRITE VOLATILE Parameter
4 CINPUT ' READ MINIMUM No valido

5 INPUT READ MAXIMUM No valido

6 INPUT READ DEFAULT No valido

7 CINPUT ' READ SCALING No valido

8 INPUT READ ATTRIBUTE No valido

9 INPUT READ EEPROM No valido
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Fig. 2: Descripcién del canal de parametros

62367AES
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Instancia 1 -9

Atributo = Acceso | Nombre Tipo de Valor Descripcion
datos predetermina
do [hex]
1 Get Bad Flag BOOL 00 0 =good /1 = bad
2 Get Direction BOOL 00 00 = Input register
01 01 = Qutput register
3 Get Size UINT 0060 Longitud de los datos en bits
(96 bits = 12 bytes)
4 Get/Set | Data ARRAY of Datos con el formato del canal de
BITS parametros SEW
INDICACIONES

Explicacion de los atributos:

i .

datos.

Atributo 1 sefaliza si se ha producido un error en el anterior acceso al campo de

» Atributo 2 muestra la direccion de la instancia.
» Atributo 3 indica la longitud de los datos en bits.

» Atributo 4 representa los datos de parametro. Al acceder al atributo 4 se adjunta el
canal de parametros SEW al mensaje de servicio. El canal de parametros
SEW esta formado por los elementos sefialados en la tabla siguiente.

Nombre Tipo de Descripcion
datos
Index UINT indice de la unidad SEW
Datos UDINT Datos (32 bits)
Subindice BYTE Subindice de la unidad SEW
Reservado BYTE Reservado (debe ser "0")
S| BTE 0 g P Dicon eusdeios e
Subcanal 1 BYTE o Ppropia UFF41B 3 Sistema de bus de nivel inferior, p. €j.
SBus 1
Subdireccion 2 | BYTE Reservado (debe ser "0")
Subcanal 2 BYTE Reservado (debe ser "0")

Dependiendo del sistema de bus de nivel inferior de la puerta de acceso del bus de
campo UFF41B a los accionamientos rigen los siguientes subcanales y subdirecciones.

Subcanal 1 Interface Rango de valores
subdireccion 1

0 UFF41B propia 0

1 Reservado 0

2 EtherCAT X36 (en preparacion)

3 SBus1 (X33 y X26) 1-16

4 SBus2 (X32) 17 -32

Encontrara una representacion esquematica del acceso a los parametros a unidades

de nivel inferior en el capitulo "Apéndice".

Servicios

sopon‘ados Caodigo de servicio [hex] Nombre de servicio Instancia
0x0E Get_Attribute_Single X
0x10 Set_Attribute_Single X
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Objeto * Con el objeto de parametro de bus de campo se puede dirigir directamente a través
Parametros de la instancia a los parametros del bus de campo de la opcion UFF41B.

+ También puede utilizar el Parameter Object en casos excepcionales para acceder
a parametros SEW.

+ Class code: OF gy

Class
Atributo | Acceso Nombre Tipo de | Valor Descripcion
datos predeterminado
[hex]
Get Max Instance | UINT 0085 Instancia maxima = 133
8 Get Parameter UINT 0009 Bit 0: compatible con instancias de
Class parametros
Descriptor Bit 3: los parametros se guardan en
memoria permanente
9 Get Configuration | UINT 0000 No se soporta ningin Configuration
Assembly assembly.
Interface
Instancia 1 -133 Las instancias 1 - 133 ofrecen acceso a los parametros del bus de campo.
Atributo | Acceso | Nombre Tipo de Valor Descripcion
datos predeterminado
[hex]
1 Set/Get = Parameter UINT Parametro que debe leerse
o escribirse (véase el apartado
"Parametros del bus de campo
UFF41B")
2 Get Link Path USINT 00 No se ha especificado ningun
Size enlace.
3 Get Link Path Packed 00 No se utiliza.
EPATH
Get Descriptor WORD 0000 Read/write Parameter
Get Data Type EPATH 00C8 UDINT
Get Data Size USINT 04 Longitud de los datos en bytes.
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Paréametros del
bus de campo stancia | A G Nomb Sianificad
UFF41B nstancia | Acceso rupo ombre ignificado

1 Get/Set PD configuration Configuracion de los datos de proceso

2 Get Timeout time Tiempo de desbordamiento

3 Get Device Fieldbus type DeviceNet

4 Get parameter Baud rate Velocidad de transmisién en baudios

mediante interruptor DIP
5 Get Station address MAC ID mediante interruptor DIP
6- 69 Get Monitor PO1 setpoint Monitor de las palabras de datos de salida de
PO PO64 setpoint proceso
70-133 | Get Monitor Pl | PI1 actual value Monitor de las palabras de datos de entrada
P164 actual value de proceso
NOTA
Para cumplir con la especificacion DeviceNet, el formato de datos para estas
i instancias difiere del perfil de unidad del bus de campo SEW.

Servicios
soportados . - -

Codigo de servicio Nombre de servicio Clase Instance

[hex]

0E Get_Attribute_Single X

10 Set_Attribute_Single X
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7.3 Cddigos de retorno del ajuste de parametros mediante Explicit Messages

Cédigos

de retorno
especificos
de SEW

Céddigos de
retorno de
DeviceNet

Tiempo de
desbordamiento
de los Explicit
Messages

Los codigos de retorno que reenvian las unidades SEW en caso de ajuste erroneo de
los parametros no dependen del bus de campo. Sin embargo, en combinacién con
DeviceNet, los cédigos de retorno se devuelven en otro formato. La tabla siguiente
muestra a modo de ejemplo el formato de datos para un telegrama de respuesta de
parametro.

Byte Offset
0 1 2 3
Funcién MAC-ID Service-Code [=94hex] | General Error Code Additional Code
Ejemplo 01hex 9 ex 1Fhex 10hex

» La MAC-ID es la direccion DeviceNet
» El Service-Code de un mensaje de fallo es siempre 94,

» El General Error Code de un codigo de retorno especifico del fabricante es siempre
1Fphex-

+ El Additional Code esta descrito en la tabla del apartado "Additional Code".

* Los General Error Codes DOhex und D1hex senalizan fallos especificos de protocolo
MOVILINK®, p. €j. informacién errénea de la direccion (véase el apartado "Codigos
de retorno especificos de MOVILINK®").

!En la tabla se representa, a modo de ejemplo, el fallo especifico del fabricante 10, =
Indice de parametro no permitido.

Si no se cumple el formato de datos durante la transmision o si se ejecuta un servicio
no implementado, se suministran en el mensaje de fallos unos cédigos de retorno
especificos de DeviceNet. La codificacién de estos codigos de retorno se describe en
la especificacion de DeviceNet (véase el apartado "General Error Codes").

El tiempo de desbordamiento es disparado por la opcién UFF41B. El intervalo del
tiempo de desbordamiento debe ser ajustado por el maestro después del
establecimiento de la conexién. En la especificacion de DeviceNet no se habla al
respecto de un tiempo de desbordamiento sino de una Expected Packet Rate. La
Expected Packet Rate (Tasa esperada de paquete) se calcula a partir del tiempo de
desbordamiento segun la férmula siguiente:

tTimeout_EpricitMessages =4x tExpected_Packet_Rate_EpricitMessages

Puede ajustarse mediante la Connection Object Class 5, Instance 1, Attribute 9. El
rango de valores va de 0 ms a 65535 ms en pasos de 5 ms.

Si se produce un tiempo de desbordamiento para los Explicit Messages, se deshace
automaticamente este tipo de enlace para los Explicit Messages, siempre que los
enlaces Polled I/O o Bit-Strobe no se encuentren en el estado ESTABLISHED. Este es
el ajuste estandar de DeviceNet. Para poder comunicar nuevamente con Explicit-
Messages, hay que volver a establecer el enlace para estos mensajes. El tiempo de
desbordamiento no se reenvia a la puerta de acceso del bus de campo UFF41B.
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General Error
Codes

Mensajes de fallo especificos de DeviceNet.

General error
Code (hex)

Nombre del fallo

Descripcion

00 - 01

Reservado para DeviceNet

02

Resource unavailable

No esta disponible la fuente para la cual era necesaria la
ejecucion del servicio

03 -07

Reservado para DeviceNet

08

Service not supported

El servicio no es compatible con la clase / instancia
seleccionada.

09
0A

Invalid attribute value

Fueron enviados datos de atributo no validos

Reservado para DeviceNet

oB

0C

oD

Already in requested
mode/state

Object state conflict

El objeto seleccionado ya esté en el modo/estado solicitado

El objeto seleccionado no puede ejecutar el servicio en su
estado actual

Reservado para DeviceNet

OE

OF

Attribute not settable

Privilege violation

No se puede acceder mediante acceso de escritura al objeto
seleccionado

Violacién de una autorizaciéon de acceso

10

Device state conflict

El estado actual de la unidad prohibe la ejecucion del servicio
deseado

"

12

Reply data too large

La longitud de los datos transmitidos es mayor que el tamafio
de la memoria intermedia de recepcién

Reservado para DeviceNet

13

Not enough data

La longitud de los datos transmitidos es demasiado corta para
ejecutar el servicio

14

Attribut not supported

El atributo seleccionado no es soportado

15

Too much data

La longitud de los datos transmitidos es demasiado larga para
ejecutar el servicio

16

Object does not exist

El objeto seleccionado no esta implementado en la unidad

17
18

No stored attribute data

Reservado para DeviceNet

Los datos solicitados no fueron almacenados nunca antes

19

Store operation failure

No era posible almacenar los datos, porque se ha presentado
un fallo durante el almacenamiento

1A -1E

Reservado para DeviceNet

1F

Vendor specific error

Fallo especifico del fabricante (véase el manual "Perfil de la
unidad del bus de campo SEW")

20

Invalid parameter

Parametro no valido.

Este mensaje de fallo se utiliza cuando un parametro no
cumple los requerimiento de la especificacion y/o los
requerimientos de la aplicacion.

21-CF

Future extensions

Reservado por DeviceNet para definiciones adicionales

DO - DF

Reserved for Object
Class and service
errors

Esta zona se debe utilizar si el fallo que se presente no puede
asignarse a uno de los grupos de fallos antes mencionados.
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-
Cddigos de Mensajes de fallo especificos de MOVILINK®
retorno
especificos de concuerda con
MOVILINK® General Additional | Descripcion MOVILINK® | MOVILINK®
Error Code | Code Error Class | Aditional Code
0xFO Error desconocido 0x00
0xF1 lllegal Service 0x01
0xF2 No Response 0x02
0xF3 Different Address 0x03
0xF4 Different Type 0x04
O0xF5 Different Index 0x05
0xF6 Different Service 0x06
0xDO0 OxF7 Different Channel 0x07
0xF8 Different Block 0x08
0xF9 No Scope Data 0x09
OxFA lllegal Length 0x0A
OxFB lllegal Address 0x0B
OxFC lllegal Pointer 0x05 0x0C
0xFD Not enough memory 0x0D
OxFE System Error 0x0E
0xFO Communication does not exist OxOF
O0xF1 Communication not initialized 0x10
O0xF2 Mouse conflict 0x11
OxF3 lllegal Bus 0x12
OxD1 OxF4 FCS Error 0x13
0xF5 PB Init 0x14
0xF6 SBUS - lllegal Fragment Count 0x15
OxF7 SBUS - lllegal Fragment Type 0x16
0xF8 Access denied 0x17
0xF9 - FE Not used
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Additional Code El Additional Code contiene los codigos de retorno especificos de SEW para el ajuste

erréneo de los parametros de los variadores vectoriales.

Additional Code (hex)
00

Significado

Sin fallos

10

indice de parametros no autorizado

1"
12

Funcién/parametro no existente

Solo permitido acceso de lectura

13

Bloqueo de parametros activado

14
15

Ajuste de fabrica activado

Valor demasiado alto para el parametro

16

Valor demasiado bajo para el parametro

17
18

Falta la tarjeta opcional necesaria para esta funcién/parametro

Fallo en el software de sistema

19

Acceso a los parametros sdlo via interface de proceso RS485 en borna X13

1A
1B

Acceso a los parametros sélo via interface de diagnostico RS485

Parametro protegido contra acceso

1C

Bloqueo regulador necesario

1D
1E

Valor no valido para parametro

Se ha activado el ajuste de fabrica

1F

El parametro no se ha guardado en la EEPROM

20

El parametro no puede modificarse con etapa final autorizada
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7.4 Definiciones de términos

Término Descripcion

Allocate Pone a disposicion un servicio para establecer un enlace.

Attribute Atributos de una clase de objeto o de una instancia. Con estos atributos se
describen con mayor detalle las propiedades de la clase de objeto o de la
instancia.

BIO - Bit-Strobe 1/0 Con un mensaje Broadcast es posible dirigirse a todas las unidades.

Las unidades abordadas contestan con los datos de entrada de proceso.

Class Clase de objeto de DeviceNet.

Device-Net Scanner Médulo intercambiable del PLC de Allen Bradley que realiza el acoplamiento
del bus de campo del PLC con los dispositivos de campo.

DUP-MAC-Check Duplicate MAC-ID-Test.

Explicit Message Body | Comprende el N° de clase, N° de instancia, N° de atributo y los datos.

Explicit Message Mensaje de datos de parametros con cuya ayuda se puede dirigir a los objetos
de DeviceNet.

Get_Attribute_Single Servicio de lectura para un parametro.

Instance Instancia de una clase de objeto. Con ella se subdividen las clases de objeto en
subgrupos.

MAC-ID Media Access Control Identifier: Direccion del nodo de la unidad.

M-File Pone a disposicion el rango de datos entre el PLC y el médulo de escaner.

Mod/Net Modul/Network

Node-ID Direccién de nodo = MAC-ID

PIO - Polled I/O Canal de datos de proceso de DeviceNet con el que se pueden enviar datos de
salida de proceso y recibir datos de entrada de proceso.

Release Pone a disposicion un servicio para establecer un enlace.

Reset Pone a disposicion un servicio para resetear un fallo.

Rung Linea de programa del SLC500.

Service Servicio ejecutado mediante el bus, p. ej. servicio lectura, servicio escritura, etc.

Set_Attribute_Single Servicio de escritura para un parametro.
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8 Planificacion del proyecto y puesta en marcha en el bus de campo
PROFIBUS DP-V1

8.1 Planificacién de un maestro PROFIBUS DP

Para la planificacion del proyecto de un maestro PROFIBUS DP para la puerta de
acceso UFF41B necesita un archivo GSD.

NOTA

En la pagina web de SEW (http://www.sew-eurodrive.com), dentro del apartado

e "Software", tiene a su disposicion la version actual del archivo EDS para la puerta de
1 acceso del bus de campo UFF41B.
Archivo GSDpara El archivo GSD SEW_600D.GSD corresponde a la revision GSD 4. Todos los
PROFIBUS maestros PROFIBUS DP pueden leer los datos habituales de unidades estandarizados
DP/DP-V1 por la organizacion de usuarios de PROFIBUS.
Herramienta de planificacion Maestro DP Nombre del archivo
Todas las herramientas de planificaciéon DP para maestros DP SEW_600D.GSD
segun IEC 61158 estandarizados
Configuracion de hardware Siemens S7 para todos los
maestros DP S7
NOTA
° iNo modifique o amplie los datos contenidos en el archivo GSD! jEl fabricante no se

1

hace responsable de los fallos en el funcionamiento de la puerta de acceso UFF41B
o de los variadores conectados provocados por archivos GSD modificados!

Modo general de
proceder en la
planificaciéon

Para realizar la planificacion de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B con
interface PROFIBUS DP, proceda tal y como se indica a continuacion:

1. Instale (copie) el archivo GSD de acuerdo con los requisitos del software de
planificacion (véanse los manuales de su software de planificacion o apartado
"Instalacion del archivo GSD en STEP7", mas abajo). Tras realizar correctamente
la instalacién, entre los participantes esclavos aparecera la unidad con la
denominacién Adv.Gateway UFF.

2. Incorpore para la planificacion la puerta de acceso del bus de campo UFF41B con
el nombre Adv. Gateway UFF en la estructura PROFIBUS y asigne la direccién de
estacion PROFIBUS.

3. Seleccione la configuracion de datos de proceso necesaria para su aplicaciéon
(véase el apartado "Configuraciones DP").

4. Introduzca las direcciones I/O o periféricas para las anchuras de datos configuradas.

Tras la planificacion puede poner en marcha el PROFIBUS-DP. El LED Fault Profibus
indica el estado de la planificacion (OFF, véase la planificacion OK).
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Instalacion del
archivo GSD en
STEP7

Planificacién con
STEP7

Proceda de la siguiente manera para instalar el archivo GSD en STEP?7:
1. Inicie el administrador de Simatic.
2. Abra un proyecto existente e inicie la configuracion del hardware.

3. Cierre ahora la ventana del proyecto dentro de HW Config. Si la ventana del
proyecto se encuentra abierta no es posible realizar la instalacion de una nueva
version de archivo.

4. Haga clic sobre el punto del menu [Extras] / [Install new GSD...] y seleccione el
nuevo archivo GSD con el nombre SEW_600D.GSD.

El software instala el archivo GSD y los correspondientes archivos Bitmap en el sistema
STEPY.

Dentro del catadlogo de hardware, podra encontrar el accionamiento SEW en la
siguiente ruta: PROFIBUS DP

+--Otros DISPOSITIVOS DE CAMPO
+--Accionamientos
+---SEW
+--DPV1
+---Adv. Gateway UFF
Ahora, el archivo GSD esta completamente instalado.

Para realizar la planificacion de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B con
interface PROFIBUS DP, proceda tal y como se indica a continuacion:

1. Incorpore mediante Drag & Drop el médulo de conexién con el nombre "Adv.
Gateway UFF" en la estructura PROFIBUS e introduzca la direccién de estacion
(véase la siguiente figura).
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3 1 CoaTOBZaREA o =W
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7 ¥ g ik Gostemay LIFF
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Manual — Puerta de acceso del bus de campo UFF41B DeviceNet y PROFIBUS DP




Planificacion del proyecto y puesta en marcha en el bus de campo
Planificacion de un maestro PROFIBUS DP

C 20
©

2. Ahora, la puerta de acceso del bus de campo UFF41B esta preconfigurada con la
configuracion 3PD. Para modificar la configuracion PD debe eliminar el médulo 3PD
en el zécalo 3. A continuacién, incorpore mediante Drag & Drop desde la carpeta
"Adv. Gateway UFF" otro médulo PD (p. €j. la configuracién maxima 64 PD) en el
zécalo 3 (véase la siguiente figura).
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Esencialmente, los z6calos 4 a 18 pueden configurarse del mismo modo. En la
siguiente figura, la configuracion maxima 64 PD esta distribuida en 4 zécalos
(mapeo de las 64 palabras de datos en zonas periféricas mas pequefias).
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Configuraciones
DP

Opcionalmente puede planificar un canal de parametros MOVILINK® en los datos de
proceso ciclicos. Elimine para ello el médulo "Empty" del zécalo 2 y sustituyalo
mediante Drag&Drop por el médulo "Param (4 words)".

Introduzca dentro de las columnas "l Address" [1] y "Q Address" [2] las direcciones
I/O o periféricas para las anchuras de datos proyectadas.

Para que la puerta de acceso del bus de campo UFF41B pueda soportar el tipo y la
cantidad de datos de entrada y salida utilizados para la transmision, el maestro DP debe
transmitir la correspondiente configuracién DP a la puerta de acceso del bus de campo
UFF41B. El telegrama de configuracion se compone de las configuraciones
DP planificadas en los zécalos 1 a 18. El numero de datos de proceso depende del
numero de unidades de esclavo y de su anchura de datos de proceso.

Tiene la posibilidad de

» controlar la puerta de acceso del bus de campo UFF41B a través de datos de
proceso

* leer o escribir parametros mediante el canal de parametros

Las tablas siguientes proporcionan informacion adicional sobre las configuraciones DP
posibles.

* La columna "Configuracion de los datos de parametro/proceso" muestra el nombre
de la configuracion. Estos nombres también aparecen como lista de seleccion en el
software de planificacién para el maestro DP.

» La columna "Configuraciones DP" muestra los datos de configuraciéon que se envian
a la puerta de acceso del bus de campo al establecer la conexion del sistema
PROFIBUS-DP.

Zocalo 1:

Datos de parametro - | Significado / Observaciones
Configuracion

Configuraciones DP

Empty Reservado 0x00

Zocalo 2:

Datos de parametro - | Significado / Observaciones
Configuracion

Configuraciones DP

Reservado 0x00

Canal de parametros de MOVILINK® 0xCO0, 0x87, 0x87
planificado

Empty

Param (4 palabras)

Zocalos 4 a 18:

Datos de proceso -
Configuracién

Significado / Observaciones Configuraciones DP

1PD Intercambio de datos de proceso a través de
1 palabra de datos de proceso

0xCO0, 0xCO, 0xCO

2PD Intercambio de datos de proceso a través de
2 palabras de datos de proceso

0xCO0, 0xC1, 0xC1

3PD Intercambio de datos de proceso a través de
3 palabras de datos de proceso

0xCO0, 0xC2, 0xC2

4 PD Intercambio de datos de proceso a través de 0xCO0, 0xC3, 0xC3

4 palabras de datos de proceso

5PD Intercambio de datos de proceso a través de 0xCO0, 0xC4, 0xC4

5 palabras de datos de proceso

6 PD Intercambio de datos de proceso a través de 0xCO0, 0xC5, 0xC5

6 palabras de datos de proceso
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Datos de proceso - | Significado / Observaciones Configuraciones DP

Configuracion

7PD Intercambio de datos de proceso a través de 0xCO0, 0xC6, 0xC6
7 palabras de datos de proceso

8 PD Intercambio de datos de proceso a través de 0xCO0, 0xC7, 0xC7
8 palabras de datos de proceso

9 PD Intercambio de datos de proceso a través de 0xCO0, 0xC8, 0xC8
9 palabras de datos de proceso

10 PD Intercambio de datos de proceso a través de 0xCO0, 0xC9, 0xC9
10 palabras de datos de proceso

11 PD Intercambio de datos de proceso a través de 0xCO0, OxCA, 0xCA
11 palabras de datos de proceso

12 PD Intercambio de datos de proceso a través de 0xCO0, 0xCB, 0xCB
12 palabras de datos de proceso

13 PD Intercambio de datos de proceso a través de 0xCO0, 0xCC, 0xCC
13 palabras de datos de proceso

14 PD Intercambio de datos de proceso a través de 0xCO0, 0xCD, 0xCD
14 palabras de datos de proceso

15 PD Intercambio de datos de proceso a través de 0xCO0, OxCE, 0xCE
15 palabras de datos de proceso

16 PD Intercambio de datos de proceso a través de 0xCO0, OxCF, OxCF

16 palabras de datos de proceso

32PD Intercambio de datos de proceso a través de 0xCO0, OxDF, 0xDF
32 palabras de datos de proceso

64 PD Intercambio de datos de proceso a través de 0xCO0, OxFF, OxFF
64 palabras de datos de proceso

Planificacién Zdbcalo 1: Empty

ejemplo Zocalo 2: Param (4 words)

Zb6calo 3: 10 PD

Telegrama de configuracion que se envia a la puerta de acceso del bus de campo
UFF41B: 0x00 0xC0 0xC87 0x87 0xCO0O 0xC9 0xC9

Consistencia Datos consistentes son aquellos que siempre deben ser transmitidos conjuntamente
de datos entre el control superior y la puerta de acceso del bus de campo UFF41B y que en
ningun caso deben ser transmitidos por separado.

La consistencia de los datos es especialmente importante para la transmision de
valores de posicion o encargos completos de posicionamiento. La consistencia de los
datos es especialmente importante ya que de tratarse de una transmision no
consistente, los datos podrian proceder de distintos ciclos de programa del control
superior y transmitir asi valores indefinidos a la puerta de acceso del bus de campo
UFF41B.

En el caso del PROFIBUS-DP, la comunicacion de datos entre el control superior y la
puerta de acceso del bus de campo UFF41B se efectia generalmente con el ajuste
"Consistencia de datos a lo largo de toda la longitud".
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9 Caracteristicas de operaciéon en PROFIBUS DP V1

Este capitulo describe el comportamiento basico de la puerta de acceso del bus de
campo UFF41B en el sistema PROFIBUS-DP.

9.1 Intercambio de datos de proceso con la puerta de acceso del bus de campo

UFF41B
PW160 | + PO3
PW158 | » PO2
PW156 | > PO1
PW154
PW152
PW150

(1]

PW160
PW158
PW156
PW154
PW152
PW150
PW148

El control de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B se efectua mediante el
canal de datos de proceso, que tiene una longitud de hasta 64 palabras 1/0. Al utilizar,
por ejemplo, un controlador l6gico superior programable, estas palabras de datos de
proceso se mapean como maestro DP en la zona periférica o de 1/O de la puerta de
acceso del bus de campo UFF41B, pudiendo asi ser direccionadas como de costumbre.
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Fig. 3: Figura de los datos PROFIBUS en el rango de direcciones PLC

Ejemplo de
control para
Simatic S7

Ejemplo de
programa STEP7

[11 Rango de direcciones de los PLCs superiores

PI1 - Pl64 Datos de entrada de proceso
PO1-P0O64 Datos de salida de proceso

El intercambio de datos de proceso con la puerta de acceso del bus de campo UFF41B
mediante Simatic S7 se lleva a cabo dependiendo de la configuracion de datos de
proceso seleccionada bien directamente por medio de érdenes de carga o transmision,
o bien mediante las funciones de sistema especiales SFC 14 DPRD_DAT y SFC15
DPWR_DAT.

Para este ejemplo se proyectara la puerta de acceso del bus de campo UFF41B con la
configuracion de datos de proceso 70 PD en las direcciones de entrada PIW512...
y direcciones de salida POW512...

Se creara un componente de datos DB3 con aprox. 50 palabras de datos.
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Al activar SFC14 se copian los datos de entrada de proceso en el componente de datos
DB3, palabras de datos 0 a 18. Una vez procesado el programa de control, al activar
SFC15 se copian los datos de salida de proceso de la palabra de datos 20...38 a la
direccién de salida POW 512...

Preste atencién en el parametro RECORD a la indicacién de longitudes en bytes. Esta
debe coincidir con la longitud configurada.

Encontrara informacién adicional sobre las funciones de sistema en la ayuda on-line de
STEP?7.

//Comienzo del procesamiento ciclico del programa en OBl

BEGIN

NETWORK

TITLE =Copia de datos de entrada de proceso desde la tarjeta de control tipo
DHF41BUFF41B en DB3, palabras 0...18

CALL SFC 14 (DPRD_DAT) //Read DP Slave Record

LADDR := W#16#200 //Direccién de entrada 512

RET VAL:= MW 30 //Resultado en palabra de marca 30
RECORD := P#DB3.DBX 0.0 BYTE 20 //puntero

NETWORK

TITLE=Programa PLC con aplicacién de accionamiento
// Programa PLC utiliza datos de proceso en DB3 para intercambiar datos
// con la tarjeta de control tipo DHF41B/UFF41B

L DB3.DBW 0 //Cargar PI1
L DB3.DBW 2 //Cargar PI2
L DB3.DBW 4 //Cargar PI3
// etc.

L W#l6#0006

DB3.DBW 20 //Escribir 6hex en POl
1500

DB3.DBW 22 //Escribir 1500dec en PO2
W#16#0006

T DB3.DBW 24 //Escribir Ohex en PO3

// etc.

[ I |

NETWORK
TITLE =Copia de datos de salida de proceso desde DB3, palabras 20...38, en la
tarjeta de control tipo DHF41B/UFF41B

CALL SFC 15 (DPWR DAT) //Write DP Slave Record
LADDR := W#16#200 //Direccién de salida 512 = 200hex
RECORD := P#DB3.DBX 20.0 BYTE 20 //Puntero en DB/DW
RET VAL:= MW 32 //Resultado en palabra de marca 32
NOTA

Este ejemplo de programa muestra como servicio gratuito sin compromiso sélo el
procedimiento general para la creacién de un programa PLC. Por tanto, no nos
responsabilizamos del contenido del programa-ejemplo.

9.2

Tiempo de desbordamiento de PROFIBUS DP V1

Si la transmisiéon de datos mediante el sistema PROFIBUS-DP falla o se interrumpe, en
la puerta de acceso del bus de campo UFF41B se activa el tiempo de vigilancia de
respuesta (si esta planificado en el maestro DP). El LED Fault Profibus se enciende
sefnalizando que no se reciben datos utiles nuevos. En este caso se detienen todos los
variadores conectados a la puerta de acceso del bus de campo UFF41B.
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10 Funciones de PROFIBUS DP-V1

En este capitulo encontrara informacion sobre las funciones de PROFIBUS DP-V1.

10.1 Introduccién a PROFIBUS DP-V1

Este capitulo describe las funciones y los términos que se utilizan para el
funcionamiento de las unidades SEW en el PROFIBUS DP-V1. Encontrara informacion
técnica mas detallada sobre PROFIBUS DP-V1 en la organizacién de usuarios de
PROFIBUS o en www.profibus.com.

Con la especificacion PROFIBUS DP-V1 se han introducido, en el marco de las
ampliaciones PROFIBUS DP-V1, nuevos servicios aciclicos READ / WRITE. Estos
servicios aciclicos se afiaden en telegramas especiales durante el funcionamiento
ciclico con bus, de modo que queda garantizada la compatibilidad entre PROFIBUS-DP
(version 0) y PROFIBUS-DP-V1 (Versién 1).

Con los servicios aciclicos READ / WRITE pueden intercambiarse mayores cantidades
de datos entre el maestro y el esclavo (variador) de las que podrian intercambiarse en
los datos ciclicos de entrada y salida mediante el canal de parametros de 8 bytes. La
ventaja del intercambio de datos aciclico mediante DP-V1 es una carga minima del
funcionamiento ciclico con bus, ya que los telegramas DP-V1 s6lo se incorporan al ciclo
del bus segun la necesidad.

El canal de parametros DP-V1 ofrece al usuario 2 posibilidades:

» El control superior tiene acceso a toda la informacién de la unidad de los esclavos
SEW-DP-V1. De este modo, ademas de los datos de proceso ciclicos, también
pueden leerse los ajustes de la unidad, almacenarse en el control y modificarse en
el esclavo.

» Adicionalmente existe la posibilidad de dirigir la herramienta de mantenimiento
y puesta en marcha MOVITOOLS® MotionStudio a través del canal de parametros
DP-V1 en lugar de utilizar una conexién RS485 propietaria. Después de la
instalacion del software MOVITOOLS® MotionStudio, la informacion detallada
quedara almacenada en la carpeta ..\SEW\MOVITOOLS\Fieldbus.

Para una mejor comprension, a continuacion se representan las caracteristicas
principales de PROFIBUS DP-V1.

C1 Master

C2-Master C2-Master

Cyclic OUT Data

Param [ PD | f PROFIBUS DP-V1 f
Acyclic DP-V1

Param I PD ] /
Cyclic IN Data Acyclic DP-V1
' C2-Services
C1-Services Acyclic DP-V1

S~ |sEw ://

Drive

-

58617AXX
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10.1.1 Maestro clase 1 (maestro C1)

En una red PROFIBUS DP-V1 se diferencian distintas clases de maestro. El maestro
C1 lleva a cabo principalmente el intercambio de datos ciclico con los esclavos.
Maestros C1 tipicos son por ejemplo los sistemas de control (p.ej. PLC), que
intercambian datos de proceso ciclicos con el esclavo. La conexion aciclica entre el
maestro C1y el esclavo se crea automaticamente por medio del establecimiento ciclico
de la conexion del PROFIBUS DP-V1, siempre que la funcion DP-V1 haya sido activada
mediante el archivo GSD. En una red PROFIBUS DP-V1 puede funcionar un solo
maestro C1.

10.1.2 Maestro clase 2 (maestro C2)

10.1.3 Registros de

El maestro C2 no efectua directamente ningun intercambio de datos ciclico con los
esclavos. Maestros C2 tipicos son por ejemplo sistemas de visualizacién o también
unidades de programacion instaladas temporalmente (portatil / PC). EI maestro C2
utiliza exclusivamente conexiones aciclicas para la comunicacién con los esclavos.
Estas conexiones aciclicas entre maestro C2 y esclavo se establecen por medio del
servicio Initiate. Tan pronto como ha sido exitoso el servicio /nitiate, la comunicacién
quedara establecida. Con la conexion establecida, se pueden intercambiar de datos
aciclicos con los esclavos mediante el servicio READ o WRITE. En una red DP-V1
pueden estar activos varios maestros C2. El numero de conexiones C2 que pueden
establecerse al mismo tiempo con un esclavo viene determinado por el esclavo. Los
variadores SEW son compatibles con 2 conexiones C2 paralelas.

datos (DS)

Los datos utiles transportados mediante un servicio DP-V1 se agrupan como registro
de datos. Cada registro de datos esta claramente representado por la longitud, un
numero de ranura y un indice. Para la comunicacién DP-V1 con el variador SEW se
utiliza la estructura del registro de datos 47, que esta definido como canal de
parametros DP-V1 para accionamientos en el perfi PROFIdrive Tecnologia de
accionamientos de la organizacién de usuarios de PROFIBUS a partir de V3.1. Por
medio de este canal de parametros se dispone de distintos procedimientos de acceso
a los datos de parametro del variador.
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10.1.4 Servicios DP-V1

Con las ampliaciones DP-V1 surgen nuevos servicios que pueden emplearse para el
intercambio de datos aciclico entre maestro y esclavo. Basicamente se distingue entre
los siguientes servicios:

Maestro C1 Tipo de conexion: MSAC1 (Master / Slave Acyclic C1)
READ Lectura del registro de datos

WRITE Escritura del registro de datos

Maestro C2 Tipo de conexion: MSAC2 (Master / Slave Acyclic C2)
INITIATE Establecimiento de conexion C2

ABORT Finalizacién de conexion C2

READ Lectura del registro de datos

WRITE Escritura del registro de datos

10.1.5 Procesamiento de alarma DP-V1

Ademas de los servicios aciclicos, con la especificacion DP-V1 también se ha definido
un tratamiento de alarma ampliado. Se diferencia entre varios tipos de alarma. De este
modo, en el funcionamiento con DP-V1 ya no es posible efectuar la evaluacién del
diagnéstico especifico del aparato mediante el servicio de DP-V0 "DDLM_SlaveDiag".
Para la tecnologia de los accionamientos no se ha definido ningun DP-V1, ya que
generalmente el variador transmite su informacién de estado por medio de la
comunicacién de datos de proceso ciclica.
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10.2 Caracteristicas de las interfaces de bus de campo de SEW

Todas las interfaces del bus de campo de SEW de acuerdo con PROFIBUS-DP-V1
presentan las mismas caracteristicas de comunicacion para la interface DP-V1. Por
regla general, los accionamientos se controlan segun la norma DP-V1 mediante un
maestro C1 con datos de proceso ciclicos. El maestro C1 obtiene acceso parametros a
la puerta de acceso del bus de campo y a unidades de nivel inferior por medio del canal
DP-V1-C1 con los servicios READ y WRITE.

En paralelo a estos dos canales de ajuste de parametros pueden crearse otros dos
canales C2, por medio de los cuales por ejemplo el primer maestro C2 lee datos de
parametro como visualizaciéon y un segundo maestro C2 en forma de PC portatil
configura el accionamiento mediante MOVITOOLS® MotionStudio.

C2-Master C2-Master

C1 -Mas.ter
Acyclic DP-V1
C1 Services

s eyieParam |
/ PROFIBUS DP-V1

T
Acyclic DP-V1

. PD i !
DP: C2 Services Acyclic I?P V1
u 1 C2 Services
Y Cyclic IN/Out % % % %
~ m @D @ @
8 o &
9] 9] 9] @
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o Y o o
0 o © © © ©
28 o o o o
C_ﬂ = o -~ N N
L a o O O
Q=
og O
3
wa
cyclic
—{ Process Data H Parameter Buffer ’_
Drive System

61535AXX
Fig. 4: Canales de ajuste de parametros en PROFIBUS DP-V1
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10.3 Estructura del canal de parametros DP-V1

Por norma general, el ajuste de los parametros de los accionamientos se realiza
mediante el registro de datos 47 segun el canal de parametros PROFIdrive-DP-V1 de
la version 3.0 del perfil. Por medio de la entrada Request ID se diferencia entre el
acceso a los parametros segun el perfii PROFIdrive o segun los servicios
SEW-MOVILINK®. La siguiente tabla muestra las posibilidades de codificaciéon de los
distintos elementos. La estructura del registro de datos para el acceso via PROFIdrive
es idéntica a la del acceso via MOVILINK®.

PROFIdrive

DP-V1 .
READ/WRITE g;r:;neter Channel SEW MOVILINK

53125AXX

Los siguientes servicios MOVILINK® son compatibles:

+ Canal de parametros MOVILINK® de 8 bytes con todos los servicios compatibles
con la unidad SEW, como
— READ Parameter
— WRITE Parameter
— WRITE Parameter volatile
— etc.
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Los siguientes servicios PROFIdrive son compatibles:

» Lectura (parametro Request) de los distintos parametros del tipo Palabra doble

» Escritura (parametro Change) de los distintos parametros del tipo Palabra doble

Recuadro Tipo de datos | Valores

Request Unsigned8 0x00 Reservado

Reference 0x01 - OxFF

Request ID Sin signo8 0x01 Parametero de solicitud (PROFIdrive)
0x02 Parametro de cambio (PROFIdrive)
0x40 Servicio SEW MOVILINK®

Response ID Unsigned8 Respuesta (+):
0x00 Reservado
0x01 Parametro Request (+) (PROFIdrive)
0x02 Parametro de cambio (+) (PROFIdrive)
0x40 Servicio SEW MOVILINK® (+)
Respuesta (-):
0x81 Parametro de solicitud (-) (PROFIdrive)
0x82 Parametro de cambio (-) (PROFIdrive)
0xCO0 Servicio SEW MOVILINK® (-)

Axis Unsigned8 0x00 - OxFF Numero de ejes 0 - 225

No. of Unsigned8 0x01 - 0x13 1 - 19 DWORDs (240 bytes de datos DP-V1)

Parameters

Attribute Unsigned8 0x10 Valor
Para SEW-MOVILINK® (Request ID = 0x40):
0x00 Sin servicio
0x10 READ Parameter
0x20 WRITE Parameter
0x30 WRITE Parameter volatile
0x40 ... 0xFO Reservado

No. of Elements Unsigned8 0x00 Para parametros no indexados
0x01-0x75  Cantidad 1.-117

Parameter Unsigned16 0x0000 — OXFFFF indice de parametros MOVILINK®

Number

Subindex Unsigned16 0x0000 SEW: siempre 0

Format Unsigned8 0x43 Palabra doble
0x44 Error

No. of Values Unsigned8 0x00 - OXEA  Cantidad 0.-234

Error Value Unsigned16 0x0000 - 0x0064 Cdédigos de error PROFIdrive

0x0080 + MOVILINK®-Additional Code Low
Para SEW-MOVILINK® 16 Bit Error Value

Manual — Puerta de acceso del bus de campo UFF41B DeviceNet y PROFIBUS DP

10

@7

99



10

100

Funciones de PROFIBUS DP-V1
Estructura del canal de parametros DP-V1

C &9,
@

10.3.1 Proceso de ajuste de parametros mediante registro de datos 47

El acceso a los parametros se lleva a cabo con la combinacién de los servicios DP-V1
WRITE y READ. Con WRITE.req se envia la orden de parametros al esclavo.
A continuacion se efectua el procesamiento interno en el esclavo.

El maestro envia entonces un READ.req para recoger la respuesta del ajuste de
parametros. Si el maestro recibe una respuesta negativa READ.res del esclavo,
repetira la solicitud READ.req. Una vez que haya finalizado el procesamiento de
parametros en el variador, éste responde con una respuesta positiva READ.res. Los
datos utiles contienen entonces la respuesta del ajuste de parametros del encargo de
ajuste de parametros enviado anteriormente con WRITE.req (véase la siguiente figura).
Este mecanismo es valido tanto para un maestro C1 como para un maestro C2.

Master PROFIBUS-DP-V1 Slave (Drive)
Parameter WRITE.req DS47
Request o with data (parameter request) o “\ Parameter
% Request
/
’
WRITE.res el
e without data
'I
1
‘\
Snee READ.req DS47
without data \\‘ Parameter
:. Processing
4
P READ.res(-) el
e without data
'I
1
‘\
A READ.req DS47 o
without data TN
Y
/ Parameter
P Parameter READ.res(+) .~ Response
- Response with data (parameter response)

53126AXX

Fig. 5: Secuencia de mensaje para el acceso a parametros mediante PROFIBUS DP-V1
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10.3.2 Secuencia de desarrollo para maestro DP-V1

Cuando la duracién del ciclo del bus es muy corta, la peticion de respuesta de ajuste de
parametros tiene lugar antes de que el variador haya finalizado el acceso a los
parametros. En ese momento, los datos de respuesta del variador todavia no estan
preparados. En este estado, el variador al nivel DP-V1 envia una respuesta negativa
con Error_Code _1 = 0xB5 (conflicto de estado). El maestro DP-V1 debe entonces
enviar una nueva consulta con el encabezado anterior READ.req, hasta que reciba una
respuesta positiva del variador.

Enviar Write request con
datos de parametros

Comprobar
Write.
response

Write.response
negativa

Write.response
positiva

Enviar DS_Read.req con
datos de parametros

Y

¢, Conflicto
de estado Si
en Read.
response?,

No
Y

Otro fallo
o tiempo Si
de desborda-
miento

Y

No

\ \
ERROR en la transmisién
de parametros, cancelada

53127AES
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10.3.3 Direccionamiento de variadores de nivel inferior

La estructura de la base de datos DS47 define un elemento Axis. Con este elemento
puede accederse a accionamientos de ejes multiples, los cuales son accionados en una
interface PROFIBUS comun. El elemento eje direcciona de este modo una unidad de
nivel inferior a la interface PROFIBUS. Este mecanismo encuentra su aplicacién, por
ejemplo en los mddulos de bus SEW del tipo DHF, UFF, MOVIFIT®, MQP para
MOVIMOT® o DFP para MOVITRAC® B.

Direccionamiento  Con el ajuste Axis = 0 se llevan a cabo directamente los accesos a los parametros de
de un la puerta de acceso del bus de campo. A fin de poder acceder a unidades de esclavo
MOVIDRIVE® en conectadas a la puerta de acceso del bus de campo UFF41B, debe estar ajustado Axis
PROFIBUS DP-V1 = Direccién del SBus. En labores de ingenieria a través de PROFIBUS o servicios de
parametros a través de PROFIBUS no puede utilizarse la direccion de SBus 15.

C1-Master C2-Master C2-Master

f PROFIBUS DP-V1 f

TT | T - PD
I I
Cyclic IN Data

UFF41B | —

-

Acyclic DP-V1
C2 Services

Acyclic DP-V1
C2 Services

Acyclic DP-V1
C1 Services

SBus-Address=3

Axis =3 MOVIDRIVE®B MOVITRAC®B MOVIAXIS®

64803AXX
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10.3.4 Encargos de parametro del MOVILINK®

Ejemplo de
lectura de un
parametro
mediante
MOVILINK®

El canal de parametros MOVILINK® de los convertidores SEW se integra directamente
en la estructura del registro de datos 47. Para el intercambio de encargos de ajuste de
parametros MOVILINK® se utiliza el Request-ID 0x40 (servicio MOVILINK® de SEW).
El acceso a los parametros con los servicios MOVILINK® se realiza siempre con la
estructura descrita a continuacién. Se usa para ello la secuencia de mensajes tipica del
registro de datos 47.

Request-ID: 0x40 Servicio SEW MOVILINK®

En el canal de parametros MOVILINK®, el servicio propiamente dicho viene definido por
el elemento del registro de datos Aftribute. La media palabra alta de este elemento se
corresponde con la media palabra del servicio en el byte de gestion del canal de
parametros DP.

Las siguientes tablas muestran a modo de ejemplo la estructura de los datos utiles
WRITE.request y READ.response para la lectura de un unico parametro mediante el
canal de parametros MOVILINK®. En este ejemplo se lee el firmware del MOVIDRIVE®
B conectado al CAN 1 de la puerta de acceso del bus de campo con la direccién de
SBus 1.

Envio de una peticion de parametro

La tabla muestra la codificacién de los datos utiles para el servicio WRITE.req con
indicacion del encabezado DP-V1. Con el servicio WRITE.req se envia la orden de
ajuste de parametros al variador. Se efectua la lectura de la versién Firmware.

Servicio: WRITE.request Descripcion
Slot_Number 0 Indistinto, (no se evalua)
Index 47 indice del registro de datos; indice constante 47
Length 10 Datos utiles de 10 bytes para la orden de parametro
Byte Recuadro Valor Descripcion
0 Request Reference 0x01 Numero de referencia individual para la peticién de
ajuste de parametros; se refleja en la respuesta de
parametro.
1 Request ID 0x40 Servicio SEW MOVILINK®
2 Direccién de SBus de la 0x01 Numero de eje; 1 = Direccion de SBus 1 en CAN 1
unidad conectada a la puerta
de acceso
3 No. of Parameters 0x01 1 parametro
4 Attribute 0x10 MOVILINK®-Service "READ Parameter”
5 No. of Elements 0x00 0 = acceso a valor directo, sin subelemento
6,7 Parameter Number 0x206C | MOVILINK® index 8300 = "Version de firmware"
8,9 Subindex 0x0000 Subindice 0

Consulta de respuesta de parametro

La tabla muestra la codificacion de los DATOS UTILES READ.req con indicacion del
encabezado DP-V1.

Servicio: READ.request Descripcién

Slot_Number 0 Indistinto, (no se evalta)

Index 47 indice del registro de datos; indice constante 47

Length 240 Ia?jnc\;/uzud maxima de la memoria de respuesta en el maestro
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Funciones de PROFIBUS DP-V1
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Respuesta positiva del ajuste de parametros de MOVILINK®

La tabla muestra los DATOS UTILES READ.res con los datos de respuesta positivos
de la peticidon de ajuste de parametros. Se devuelve a modo de ejemplo el valor del
parametro para el indice 8300 (version de Firmware).

Servicio: READ.request

Descripcion

Slot_Number 0

Indistinto, (no se evalua)

Index 47 indice del registro de datos; indice constante 47
Length 10 Datos utiles de 10 bytes en la memoria de respuesta
Byte Recuadro Valor Descripcién
Response Reference 0x01 Numero de referencia reflejado por la peticion de ajuste
de parametros
1 Response ID 0x40 Respuesta positiva de MOVILINK®
2 Axis 0x01 Numero de eje reflejado; 1 = Direccién de SBus 1
3 No. of Parameters 0x01 . 1 parametro
4 Format 0x43 Formato de parametro: Palabra doble
5 No. of values 0x01 1 valor
6,7 Value Hi 0x311C . Parte alta del parametro
8,9 Value Lo 0x7289 Parte baja del parametro

Decaodificacion:
0x 311C 7289 = 823947913 dec
>> Version Firmware 823 947 9.13

Las siguientes tablas muestran a modo de ejemplo la estructura de los servicios WRITE
y READ para la escritura volatil del valor 12345 en la variable IPOSP'YS® H0 (directorio
de parametros 11000). Para este fin se utiliza el servicio WRITE Parameter volatile de
MOVILINK®. En este ejemplo, MOVIDRIVE® B también esta conectado a la puerta de
acceso del bus de campo con la direccion de SBus 1.

Envio de la peticion "WRITE parameter volatile"

Servicio: WRITE.request Descripcion

Slot_Number 0 Indistinto, (no se evalta)

Index 47 indice del registro de datos; indice constante 47
Longitud 16 Datos utiles de 16 bytes para la memoria de la orden
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Byte Recuadro Valor Descripcién
Request Reference 0x01 Numero de referencia individual para la peticion de ajuste
de parametros; se refleja en la respuesta de parametro.
1 Request ID 0x40 Servicio SEW MOVILINK®
2 Axis 0x01 Numero de eje; 1 = Direccién de SBus de MDX
3 No. of Parameters 0x01 1 parametro
4 Attribute 0x30 MOVILINK®-Service "WRITE Parameter volatile"
5 No. of Elements 0x00 0 = acceso a valor directo, sin subelemento
6,7 Parameter Number 0x2AF8 indice de parametro 11000 = "Variable IPOS HO"
8,9 Subindex 0x0000 Subindex 0
10 Format 0x43 Palabra doble
11 No. of values 0x01 Modificar 1 valor de parametro
12,13 Valor HiWord 0x0000 Parte alta del valor de parametro
14,15 Valor LoWord 0x0BB8 Parte baja del valor de parametro

Una vez enviado este WRITE.request se recibe WRITE.response. Siempre y cuando no
haya surgido ningun conflicto de estado en el procesamiento del canal de parametros
se recibira una Write.response positiva. De lo contrario, en Error_code_1 aparece el

fallo de estado.

Consulta de respuesta de parametro
La tabla muestra la codificacion de los DATOS UTILES WRITE.req con indicacién del

encabezado DP-V1.

Recuadro Valor Descripcion

Function_Num READ.req

Slot_Number X . No se utiliza el Slot_Number

Index 47 indice del registro de datos

Length 240 Longitud maxima de la memoria de respuesta en el
maestro DP

Respuesta positiva a "WRITE Parameter volatile"

Servicio: READ.response Descripcion
Slot_Number 0 Indistinto, (no se evalua)
Index 47 indice del registro de datos; indice constante 47
Longitud 4 Datos utiles de 4 bytes en la memoria de respuesta
Byte @ Recuadro Valor Descripcion
0 Response Reference 0x01 Numero de referencia reflejado por la peticién de ajuste
de parametros

Response ID 0x40 Respuesta positiva de MOVILINK®

Axis 0x01 . Numero de eje reflejado; 1 = Direccion de SBus 1

No. of Parameters 0x01 1 parametro
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La siguiente tabla muestra la codificaciéon de una respuesta negativa de un servicio

MOVILINK®. En caso de respuesta negativa se ajusta el bit 7 en el Response-ID.

Servicio: READ.response Descripcion

Slot_Number 0 Indistinto, (no se evalua)

Index 47 indice del registro de datos; indice constante 47

Length 8 Datos utiles de 8 bytes en la memoria de respuesta

Byte Recuadro Valor Descripcion

0 Response Reference | 0x01 Numero de referencia reflejado por la peticion de ajuste de
parametros.

1 Response ID 0xCO0 Respuesta negativa de MOVILINK®

2 Axis 0x01 Numero de eje reflejado; 1 = Direccion de SBus 1

3 No. of Parameters 0x01 1 parametro

4 Format 0x44 Error

5 No. of values 0x01 1 codigo de fallo

6,7 Error value 0x0811 Cadigo de retorno de MOVILINK®
p. €]. Error-Class 0x08, Add.-Code 0x11
(véase el apartado "Cddigos de retorno MOVILINK® del ajuste
de parametros para DP-V1" en la pagina 106)

La siguiente tabla muestra los cédigos de retorno que el proceso de activacion
SEW-DP-V1 devuelve en caso de surgir un fallo durante el acceso a los parametros

DP-V1.
MOVILINK® Descripcion
Codigo de
retorno (hex)
0x0810 . indice no autorizado, directorio de parametros no disponible en la unidad
0x0811 Funcién/parametro no existente
0x0812 Soélo permitido acceso de lectura
0x0813 . Bloqueo de parametros activo
0x0814 Ajuste de fabrica activado
0x0815 Valor demasiado alto para el parametro
0x0816 . Valor demasiado bajo para el parametro
0x0817 Falta la tarjeta opcional necesaria
0x0818 Fallo en el software del sistema
0x0819 . Acceso a los parametros solo via interface de proceso RS485
0x081A Acceso a los parametros solo via interface de diagnéstico RS485
0x081B Parametro protegido contra acceso
0x081C . Es necesario el bloqueo del regulador
0x081D Valor no valido para parametro
0x081E Se ha activado el ajuste de fabrica
0x081F . El parametro no se ha guardado en la EEPROM
0x0820 El parametro no puede modificarse con etapa de salida habilitada / Reservado
0x0821 Reservado
0x0822 . Reservado
0x0823 El parametro sélo puede modificarse en caso de parada del programa IPOS
0x0824 El parametro solo puede ser modificado estando desactivado el autoajuste
0x0505 . Codificacion incorrecta del byte de gestion y reservado
0x0602 Fallo de comunicacion entre el sistema del convertidor y la interface de bus de campo
0x0502 Tiempo de desbordamiento de la conexién de nivel inferior

(p. €j. durante el reset o con fallo del sistema)
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10.3.5 Ordenes de parametro del PROFIdrive

El canal de parametros PROFIdrive de los convertidores SEW se muestra directamente
en la estructura del registro de datos 47. El acceso a los parametros con los servicios
PROFIdrive se realiza principalmente con la estructura descrita a continuacién. Se usa
para ello la secuencia de mensajes tipica del registro de datos 47. Puesto que
PROFIdrive solamente define los dos Request-IDs

Request-ID:0x01Request Parameter (PROFIdrive)
Request-ID:0x02Change Parameter (PROFIdrive)

solo puede utilizarse un acceso limitado a los datos en comparacién con los servicios
MOVILINK®.

NOTA

1

El Request-ID = 0x02 = Change Parameter (PROFIdrive) genera un acceso
remanente de escritura al parametro seleccionado. Como consecuencia, con cada
acceso de escritura se hace una escritura en la Flash / EEPROM interna del variador.
Si existe la necesidad de escribir parametros ciclicamente en intervalos breves, utilice
el servicio "WRITE Parameter volatile” de MOVILINK®. Con este servicio se modifican
los valores de los parametros solo en la RAM del variador.

Ejemplo de
lectura de un
parametro
conforme a
PROFIdrive

Las siguientes tablas muestran a modo de ejemplo la estructura de los datos Utiles
WRITE.request y READ.res para la lectura de un Unico parametro mediante el canal de
parametros MOVILINK®.

Envio de una peticion de parametro

La tabla muestra la codificacion de los datos utiles para el servicio WRITE.req con
indicacion del encabezado DP-V1. Con el servicio WRITE.req se envia la orden de
ajuste de parametros al convertidor.

Servicio: WRITE.request Descripcion

Slot_Number 0 Indistinto, (no se evalta)

Index 47 indice del registro de datos; indice constante 47

Longitud 10 Datos utiles de 10 bytes para la orden de parametro

Servicio: WRITE.request Descripcion

Slot_Number 0 Indistinto, (no se evalta)

Index 47 indice del registro de datos; indice constante 47

Length 10 Datos utiles de 10 bytes para la orden de parametro

Byte Recuadro Valor Descripcion

0 Request Reference 0x01 Numero de referencia individual para el encargo
de ajuste de parametros; se refleja en la
respuesta de parametro

1 Request ID 0x01 Parametro de solicitud (PROFIdrive)

2 Axis 0x01 Numero de eje; 1 = Direccién de SBus 1

3 No. of Parameters 0x01 1 parametro

4 Attribute 0x10 Acceso al valor del parametro

5 No. of Elements 0x00 0 = acceso a valor directo, sin subelemento

6,7 Parameter Number 0x206C MOVILINK® index 8300 = "Versién de firmware"

8,9 Subindex 0x0000 Subindice 0
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Consulta de respuesta de parametro

La tabla muestra la codificacion de los DATOS UTILES READ.req con indicacion del
encabezado DP-V1.

Servicio: READ.request Descripcion

Slot_Number 0 Indistinto, (no se evalta)

Index 47 indice del registro de datos; indice constante 47

Length 240 Longitud maxima de la memoria de respuesta en el
maestro DP-V1

Respuesta positiva del ajuste de parametros de PROFIdrive

La tabla muestra los datos utiles READ.res con los datos de respuesta positivos de la
orden de ajuste de parametros. Se devuelve a modo de ejemplo el valor del parametro
para el indice 8300 (versién de Firmware).

Servicio: READ.request Descripcién

Slot_Number 0 Indistinto, (no se evalua)

Index 47 . indice del registro de datos; indice constante 47

Length 10 Datos utiles de 10 bytes en la memoria de respuesta

Byte Recuadro Valor Descripcion

0 Response Reference . 0x01 Numero de referencia reflejado por la peticion de
ajuste de parametros

1 Response ID 0x01 Respuesta positiva para "Request Parameter"”

2 Axis 0x01 Numero de eje reflejado; 1 = Direccion de SBus 1

3 No. of Parameters 0x01 1 parametro

4 Format 0x43 Formato de parametro: Palabra doble

5 No. of values 0x01 1 valor

6,7 Value Hi 0x311C Parte alta del parametro

8,9 Value Lo 0x7289 Parte baja del parametro

Decodificacion:
0x 311C 7289 = 823947913 dec
>> Version Firmware 823 947 9.13
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La siguiente tabla muestra a modo de ejemplo la estructura de los servicios WRITE
y READ para la escritura remanente del valor de consigna interno n11 (véase
el apartado "Ejemplo de escritura de un parametro mediante MOVILINK®" en la
pagina 23). Para este fin se utiliza el servicio Change Parameter de PROFIdrive.

Envio de la peticion "WRITE parameter”

Servicio: WRITE.request Descripcion

Slot_Number 0 Indistinto, (no se evalta)

Index 47 indice del registro de datos; indice constante 47

Longitud 16 Datos utiles de 16 bytes para la memoria de la orden

Byte Recuadro Valor Descripcion

0 Request Reference 0x01 Numero de referencia individual para el encargo
de ajuste de parametros; se refleja en la
respuesta de parametro

1 Request ID 0x02 Change Parameter (PROFIdrive)

2 Axis . 0x01 Numero de eje; 1 = Direccién de SBus 1

3 No. of Parameters 0x01 1 parametro

4 Attribute 0x10 Acceso al valor del parametro

5 No. of Elements . 0x00 0 = acceso a valor directo, sin subelemento

6,7 Parameter Number 0x2129 indice de parametro 8489 = P160 n11

8,9 Subindex 0x0000 Subindice 0

10 Format 0x43 Palabra doble

11 No. of values 0x01 Modificar 1 valor de parametro

12,13 Valor HiWord 0x0000 Parte alta del valor de parametro

14,15 Valor LoWord . 0x0BB8 Parte baja del valor de parametro

Una vez enviado este WRITE.request se recibe WRITE.response. Siempre y cuando no
haya surgido ningun conflicto de estado en el procesamiento del canal de pardmetros
se recibira una WRITE.response positiva. De lo contrario, en Error_code 1 aparece el
fallo de estado.

Consulta de respuesta de parametro
La tabla muestra la codificaciéon de los datos utiles WRITE.req con indicacion del
encabezado DP-V1.

Recuadro Valor Descripcion

READ.req

Function_Num

Slot_Number X No se utiliza el Slot_Number
Index 47 indice del registro de datos
Length 240 Longitud maxima de la memoria de respuesta en el

maestro DP-V1
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Respuesta positiva a "WRITE Parameter”

Servicio: READ.response Descripcion

Slot_Number 0 Indistinto, (no se evalta)

Index 47 indice del registro de datos; indice constante 47

Longitud 4 Datos utiles de 4 bytes en la memoria de respuesta

Byte Recuadro Valor Descripcion

0 Response Reference 0x01 Numero de referencia reflejado por la peticion de

ajuste de parametros
1 Response ID 0x02 Respuesta positiva de PROFIdrive
Axis 0x01 Numero de eje reflejado; 1 = Direccion de SBus 1
No. of Parameters 0x01 1 parametro

Respuesta de La siguiente tabla muestra la codificaciéon de una respuesta negativa de un servicio
parametro PROFIdrive. En caso de respuesta negativa se ajusta el bit 7 en el Response ID.
negativa - e

Servicio: READ.response Descripcion

Slot_Number 0 Indistinto, (no se evalta)

Index 47 indice del registro de datos; indice constante 47

Length 8 Datos utiles de 8 bytes en la memoria de respuesta

Byte | Recuadro Valor Descripcion

0 Response Reference @ 0x01 Numero de referencia reflejado por la peticién de ajuste de

parametros
1 Response ID 0x810x82 | Respuesta negativa para "Request Parameter" Respuesta
negativa para "Change Parameter"

2 Axis 0x01 Numero de eje reflejado; 1 = Direccion de SBus 1

3 No. of Parameters 0x01 1 parametro

4 Format 0x44 Error

5 No. of values 0x01 1 coédigo de fallo

6,7 | Error value 0x0811 Cédigo de retorno de MOVILINK®

p. €]. Error-Class 0x08, Add.-Code 0x11
(véase el apartado "Cdédigos de retorno MOVILINK® para
DP-V1" en la pagina 106)
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Esta tabla muestra la codificacion del Error Number en la respuesta de parametro de
PROFIdrive-DP-V1 segun el perfil V3.1 de PROFIdrive. La tabla es valida cuando se
utilizan los servicios PROFIdrive "Request Parameter" y / o "Change Parameter".

Fallo n° Significado Utilizado en
0x00 Numero de parametro Acceso a parametro no disponible
inadmisible
0x01 El valor del parametro no Cambiar el acceso al valor del parametro que no puede
puede modificarse modificarse
0x02 Valor minimo o maximo Cambiar el acceso al valor que se encuentra fuera del limite
superado
0x03 Subindice incorrecto Acceso a subindice no disponible
0x04 Sin orden Acceso sin subindice a parametro no indexado
0x05 Tipo de datos incorrecto Sustituir el acceso por un valor que no corresponde con el
tipo de datos del parametro
0x06 Ajuste no permitido Ajustar el acceso a un valor > 0 en los casos en que no esté
(s6lo es posible reiniciarlo) | permitido
0x07 No puede modificarse el Acceso a un elemento de la descripciéon que no puede
elemento de descripcion modificarse
0x08 Reservado (PROFIdrive perfil V2: peticion PPO-Write en IR no
disponible)
0x09 No se dispone de ninguna Acceso a una descripcion no accesible (se dispone del valor
descripcion del parametro)
0x0A Reservado (PROFIdrive perfil V2: grupo de acceso incorrecto)
0x0B Sin prioridad operativa Acceso sin derechos para modificar los parametros
0x0C Reservado (PROFIdrive perfil V2: contrasefa incorrecta)
0x0D Reservado (PROFlIdrive perfil V2: no es posible leer el texto en una
transferencia de datos ciclica)
0x0E Reservado (PROFlIdrive perfil V2: no es posible leer el nombre en una
transferencia de datos ciclica)
OxOF No existe un orden del texto = Acceso a un orden del texto no disponible (se dispone del
valor del parametro)
0x10 Reservado (PROFIdrive perfil V2: sin PPO-Write)
0x11 No es posible ejecutar la No es posible el acceso por el momento; no hay mas
solicitud debido al modo de = explicaciones acerca de la causa
funcionamiento
0x12 Reservado (PROFIdrive perfil V2: otro fallo)
0x13 Reservado (PROFIdrive perfil V2: no es posible leer los datos en un
intercambio ciclico)
0x14 Valor no permitido Cambiar el acceso con un valor que se encuentra dentro del
rango permitido pero que no es admisible debido a otras
razones a largo plazo (parametro con valores independientes
definidos)
0x15 Respuesta demasiado larga = La longitud de la respuesta actual supera la longitud maxima
transmisible
0x16 Direcciones de parametros | Valor no permitido o valor no admisible para este atributo,
no admisibles este numero de elementos, el niUmero de parametros, el
subindice o una combinacién de dichos factores
0x17 Formato incorrecto Peticion de escritura: Formato no admisible o formato de
datos de parametros incompatible
0x18 El nimero de valores no es | Peticién de escritura: el nimero de valores de los datos de
coherente parametros no se corresponde con el nimero de elementos
en la direccion de los parametros
0x19 El eje no existe Acceso a un eje que no existe
hasta Ox64 | Reservado -
De O0x65a | Dependiendo del fabricante -
OxFF
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10.4 Planificacién del proyecto de un maestro C1

Para la planificacion del proyecto de un maestro C1 DP-V1 se requiere el archivo GSD
SEW _600D.GSD, que activa las funciones DP-V1 de la UFF41B. Para ello es necesario
que el archivo GSD vy el Firmware de la UFF41B coincidan funcionalmente.

10.4.1 Modo de funcionamiento (modo DP-V1)

Generalmente, en la planificacion del proyecto de un maestro C1 puede activarse el
modo de funcionamiento DP-V1. Todos los esclavos DP que han habilitado las
funciones DP-V1 en su archivo GSD y que son compatibles con DP-V1 se ejecutan
consecuentemente en el modo DP-V1. Los esclavos DP estandar siguen funcionando
a través del PROFIBUS DP-V0, de modo que se garantiza el funcionamiento mixto de
modulos aptos para DP-V1 y DP-V0. Segun la instancia de la funcionalidad del maestro
es también posible ejecutar en el modo de funcionamiento "DP-V0" una unidad apta
para DP-V1 que haya sido planificada con el archivo GSD DP-V1.
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10.4.2 Ejemplo de programa para SIMATIC S7

C &9,
@ I

INDICACIONES

» Activacion del componente funcional:

"Instance_
of FBlOO"™

568 —
BElagz —

BE1GEDS =

WELGEZ12T =
WELlGED —

MID3&
"FBlOO:
HWriteData"™ =
OBZ01
"Instance_
0f SFEDZ"™ =
DRZ0Z
"Instance_
of SFES3" =

M13_0

"FB100:
Start_

SERVICE" =

M13_1
"FB1O0:
busy" —

M13_Z
"FB100:
SERVICE_

done™ =—
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"DE-V1-
Parameterhandling™

EN

Driwve IO
2Zddress

bService
bRAxis

wParamete
rIindex

wSubIndex

dwiriteDa
ta

InstanzDB
_SFB&Z

InstanzDB
_SFB53

fActivate

bError
fBusy

dwData
fhone ENO

ME4

4]

"FB100O:
Error
—Codea™

MO0
"FB1aO:
BEeadData |E
~rror™

En la pagina web de SEW (www.sew-eurodrive.com), dentro del apartado "Software",

tiene a su disposicion el ejemplo de programa "Componente funcional canal de
1 parametros MOVILINK®". Este ejemplo muestra como servicio especial gratuito
obligatoriamente so6lo el procedimiento general para la creacién de un programa PLC.
Por tanto, no nos responsabilizamos del contenido del programa-ejemplo.

12101AXX
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+ Comentario sobre el componente funcional:

Write service: x2h, fixed setpoint: P160, index 8489d = 212%h

Wiring of FB:
"Drive IO Address': Input address of the process data =>Hardware config.

)
BYTE) Read: 0lh; Write 02h, volatile writing 03h

(
"bService": (
"bAxis": (BYTE) Sub address/SBUS address of lower-level MCO7
"wParameterindex": (WORD) Parameter index => "MC07 Communication" manual
"wSubIndex" : (WORD) MOVILINK subindex = 0
"dwWriteData" : (DWORD) Parameter data for WRITE service

Instance DB for the SFB52
Instance DB for the SFB53

"InstanzDB_ SFB52 (BLOCK DB

)
)
)
"InstanzDB_SFB53 (BLOCK DB)
)
)
)
)

"fActivate" (BOOL) Activation bit

"fBusy" : (BOOL) Parameter service is active

"fDone": (BOOL) Parameter service was executed

"bError" (BYTE) No error = 0; S7 error = 1; TimeOut = 2;

MOVILINK error = 3
"dwData" : (DWORD) bError = 0 => Parameter value after READ service
bError = 1 => S7 error code

65377AEN

10.4.3 Datos técnicos DP-V1 para puerta de acceso del bus de campo UFF41B

Archivo GSD para DP-V1: SEW_600D.GSD

Nombre del médulo para la planificacion del proyecto: Adv. Gateway UFF

Numero de conexiones C2 paralelas: 2

Registro de datos compatible: indice 47

Numero de ranura compatible: Recomendado: 0

Cédigo de fabricante: 10A hex (SEW-EURODRIVE)
Profile-ID: 3A

C2-Response-Timeout: 1s

Longitud max. del canal C1: 240 bytes

Longitud max. del canal C2: 240 bytes
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10.4.4 Cadigos de fallo de los servicios DP-V1

Esta tabla muestra los posibles cédigos de fallo de los servicios DP-V1 que pueden
surgir en caso de producirse una anomalia en la comunicacién en el nivel del mensaje
DP-V1. Esta tabla puede resultarle util si quiere escribir un componente de ajuste de
parametros propio basandose en los servicios DP-V1, ya que estos cédigos de fallo se
envian directamente en el nivel del mensaje.

Bit:| 7 | 6

5

4 | 3|32

Error_Class Error_Code

Error_Class (from
DP-V1-Specification)

Error_Code (from
DP-V1-Specification)

DP-V1 Parameter channel

0x0 - 0x9 hex = reservado

0xA = application

0x0 = read error

0x1 = write error

0x2 = module failure

0x3 to 0x7 = reserved

0x8 = version conflict

0x9 = feature not supported
0xA to OxF = user specific

0xB = access

0x0 = invalid index

0xBO = No data block Index 47 (DB47);
parameter requests are not supported

0x1 = write length error
0x2 = invalid slot

0x3 = type conflict

0x4 = invalid area

0x5 = state conflict

0x6 = access denied

0xB5 = Access to DB 47 temporarily not

possible due to internal processing status

0x7 = invalid range

0xB7 = WRITE DB 47 with error in the DB 47
header

0x8 = invalid parameter
0x9 = invalid type
0xA to OxF = user specific

0xC = resource

0x0 = read constraint conflict
0x1 = write constraint conflict
0x2 = resource busy

0x3 = resource unavailable
0x4 - 0x7 = reserved

0x8 - OxF = user specific

0xD - OxF = user specific
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11 Funcionamiento de MOVITOOLS® MotionStudio

11.1 Acerca de MOVITOOLS® MotionStudio

11.1.1 Tareas

El paquete de software MOVITOOLS® MotionStudio le ofrece continuidad en la
ejecucion de las siguientes tareas:

« Establecer comunicacion con las unidades
» Ejecutar funciones con las unidades

11.1.2 Establecer comunicacion con las unidades

Para la comunicacién con las unidades esta integrado el SEW Communication Server
en MOVITOOLS® MotionStudio.

Con el SEW Communication Server usted prepara los canales de comunicacién. Una
vez preparados, las unidades se comunican con sus opciones de comunicacion a
través de estos canales de comunicacion. Puede operar simultaneamente como
maximo 4 canales de comunicacion.

En funcién de la unidad y sus opciones de comunicacion estan disponibles los
siguientes canales de comunicacion:

» Serie (RS485) a través de adaptador de interfaces

+ Bus de sistema (SBus) a través de adaptador de interfaces
+ Ethernet

+ EtherCAT

* Bus de campo

+ PROFIBUS DP/DP-V1

+ S7-MPI

11.1.3 Ejecutar funciones con las unidades

MOVITOOLS® MotionStudio le ofrece continuidad en la ejecucién de las siguientes
tareas:

» Parametrizacion (por ejemplo en el arbol de parametros de la unidad)
* Puesta en marcha

» Visualizacién y diagnéstico

*  Programacion

Para ejecutar las funciones con las unidades estan integrados en MOVITOOLS®
MotionStudio los siguientes componentes basicos:

* MotionStudio
« MOVITOOLS®

Todas las funciones corresponden con herramientas. MOVITOOLS® MotionStudio
ofrece para cada tipo de unidad las herramientas adecuadas.
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11.2 Primeros pasos

11.2.1 Iniciar el software y crear un proyecto

Para iniciar MOVITOOLS® MotionStudio y crear un proyecto, proceda del siguiente
modo:

1. Inicie MOVITOOLS® MotionStudio en el menu de inicio WINDOWS® como se indica
a continuacion:

"Inicio\Programas\SEW\MOVITOOLS-MotionStudio\MOVITOOLS-MotionStudio”
2. Cree un proyecto con nombre y ubicacion.

11.2.2 Establecer comunicacion y escanear la red

Para establecer con MOVITOOLS® MotionStudio una comunicacién y escanear su red,
proceda del siguiente modo:

1. Prepare el canal de comunicacién para comunicar con sus unidades.

Las indicaciones detalladas para configurar un canal de comunicacion las
encontrara en el apartado del tipo de comunicacién correspondiente.

2. Escanee su red (escaneado de unidades). Pulse para este fin el botdn [Start network
scan] [1] en la barra de herramientas.

DeE-H © + 4+ X [*5can

(1]
64334AXX

3. Seleccione la unidad que desee configurar.
4. Abra el menu contextual, haciendo un clic con el botdn derecho del raton.

Como resultado podra ver una herramientas especificas de la unidad para ejecutar
funciones con las unidades.
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11.3 Modo de comunicacion

11.3.1 Resumen

MOVITOOLS® MotionStudio diferencia entre los modos de comunicacion "Online"

y "Offline".

El modo de comunicacién lo determina Usted. En funcion del modo de comunicacion
elegido se le ofreceran las herramientas offline o las herramientas online especificas de

la unidad.

La siguiente representacion describe los dos tipos de herramientas:

X

[

[2]

Offline-Too! s NI\ )
I

Online-Tool |

(3]

64335AXX

Herramientas
offline

Herramientas

Descripcion

Las modificaciones hechas con las herramientas offline primero "SOLO" tienen efecto

para la memoria RAM [2].

» Guarde su proyecto para que las modificaciones se almacenen en el disco duro [1]
de su PC.

* Lleve a cabo una "Descarga" en caso de que desee transferir las modificaciones a su
unidad [3].

Herramientas
online

Las modificaciones hechas con las herramientas online en primer lugar "SOLO" tienen

efecto para la unidad [3].

* Realice una "Carga" para transferir estas modificaciones a la memoria principal [2].

« Guarde su proyecto para que las modificaciones se almacenen en el disco duro [1]
de su PC.
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NOTA
El modo de comunicacion "Online" NO es una senal de retorno que le indique que esta
i conectado con la unidad o que la unidad esta preparada para la comunicacion.
» Si usted necesita esta sefial de retorno consulte el apartado "Activar el test de
accesibilidad ciclica" en la ayuda online (o en el manual) de MOVITOOLS®
MotionStudio.
NOTA
» Los comandos de la gestion de proyectos (por ejemplo "Descargar”, "Cargar”, etc.),
e el estado de la unidad online, asi como el "escaneado de la unidad" funcionan
1 independientemente del modo de comunicacion seleccionado.
« MOVITOOLS® MotionStudio se inicia en el modo de comunicacion que habia
seleccionado antes de cerrar la aplicacion.

11.3.2 Seleccionar el modo de comunicacion (online u offline)

Para seleccionar un modo de comunicacion proceda del siguiente modo:
1. Seleccione el modo de comunicacion:

* "Online" [1], para funciones (herramientas online) que deben surtir efecto
directamente sobre la unidad.

« "Offline" [2], para funciones (herramientas offline) que deben surtir efecto sobre
Su proyecto.

DE-H © = 3 X | [ scan

[l [2
64337AXX

2. Marque el nodo de la unidad

3. Con el botén derecho del ratén abra el menu contextual para ver las herramientas
de configuracién de la unidad.
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11.4 Comunicacion a través de USB (directamente)

11.4.1 Conectar la unidad via cable de conexién USB con el PC

La figura muestra como esta conectada la unidad (aqui, por ejemplo, una puerta de
acceso del bus de campo [3]) a través de un cable de conexion USB [2] con el PC [1].
Ademas, la figura muestra como esta conectada la puerta de acceso del bus de campo
[3] a través del SBus (CAN) con la unidad de nivel inferior [5].

[2]

[3]

[4]

(8]

64782AXX

[1] PC con interface USB

[2] Cable de conexién USB

[3] Puerta de acceso del bus de campo (aqui, a modo de ejemplo, UFx41)

[4] Conexion SBus (basada en CAN) de la puerta de acceso del bus de campo a la unidad de nivel inferior
[5] Unidad de nivel inferior (aqui, a modo de ejemplo, MOVIAXIS®)

A fin de conectar la puerta de acceso del bus de campo UFx41B con el PC y la unidad
de nivel inferior, proceda de la siguiente manera:

1. Introduzca el conector USB A del cable de conexiéon USB [2] en una interface USB
libre de su PC [1].

2. Introduzca el conector USB B del cable de conexion USB [2] en una interface USB
libre de su puerta de acceso del bus de campo [3].

3. Conecte la interface SBus de la puerta de acceso del bus de campo [3] con la
interface SBus de la unidad de nivel inferior [5].
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11.4.2 Instalar los drivers

Antes de poder comunicar con la unidad a través de USB (directamente), debe
instalar el archivo de drivers requerido desde la ruta de instalacion de
MOVITOOLS® MotionStudio.

Para instalar los drivers para la comunicacién USB, proceda de la siguiente manera:
1. Interconecte la unidad con un puerto USB libre en su PC.

Se reconoce el nuevo hardware y se inicia el asistente de hardware.
2. Siga las indicaciones del asistente de hardware.

3. Haga clic en el boton [Browse] y cambie al directorio de instalacién de
MOVITOOLS® MotionStudio.

4. Ajuste la siguiente ruta:
"..\Program Files\SEW\MotionStudio\DrivenSEW_USBWIN32_051120"
5. Haga clic en el boton [Next] para instalar el driver.

11.4.3 Configuracion de la comunicaciéon USB

Se requiere una conexion USB entre su PC y las unidades que desea configurar.
A fin de configurar una comunicacién serie, proceda de la siguiente manera:

1. Haga clic en el simbolo "Configure communication plugs" [1] en la barra de
herramientas.

DE-EB © + + X | [#5can

(1]
64341AXX

[1] Simbolo "Configure communication plugs"
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Como resultado se abrira la ventana "Configure communication plugs".

[1] 12] [3]

r—l—‘ p Acli\fdﬂ
| Serial v] COM port: 4, Baud rate: AUTO N
D | Ed.
—_ .
Senal -
SBus
Ethemnet T Act
Profibus Felge
S7MPI Ed
KLirk. - dit
I_ fit | F
|- ~]
Edit
I J ™ Activate

M 0K H Abbrechen h

64743AEN

[11 Campo de seleccién "Tipo de comunicacién”
[2] Casilla de verificacion "Activate”
[3] Botén [Edit]

2. Seleccione del campo de seleccion [1] el tipo de comunicacion "USB (directa)”.

En el ejemplo esta activado el 1%" canal de comunicacion con el tipo de
comunicacioén "USB" [2].

3. Haga clic en el botén [Edit] [3] en la parte derecha de la ventana "Configure
communication plugs".
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Como resultado podra ver los ajustes del tipo de comunicacién "USB".

Timeout; 350 < ms [Defaul: 350 ms)

WOVTOLSeMeomiugs | oK | astrechen

12110AEN

4. Si fuera preciso, cambie los parametros de comunicacidon preestablecidos.
Al hacerlo, haga referencia a la descripcion detallada de los parametros de
comunicacion.

11.4.4 Parametros de comunicacion USB

La siguiente tabla describe los parametros de comunicacion para el canal de
comunicacién USB:

Parametros de comunicacion Descripcion Nota
Tiempo de desbordamiento Tiempo de espera en Configuracion predeterminada:
milisegundos en el que el 350 ms

maestro espera una respuesta
del esclavo tras una consulta.
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11.5 Comunicacion via Ethernet

11.5.1 Conectar la unidad via Ethernet con el PC

Conectar la
interface
Ethernet de la
UFx41B al PC

Ajustar
(direccionar) el
PC de ingenieria

La siguiente figura muestra la conexion del PC / portatil a la UFx41B.

64420AXX
La UFx41B puede conectarse con el PC directamente o a través de una red Ethernet.

La interface Ethernet X37 ofrece Auto-Crossing asi como Autonegotiation para
velocidad de transmision en baudios y modo duplex. Los parametros IP de la UFF41B
deben ajustarse segun el capitulo 4.5.

Para ajustar (direccionar) el PC de ingenieria de forma adecuada para la red, proceda
del siguiente modo:

1. En [Start] / [Settings] / [Network connections], elija la interface del PC

ds fori m; correspondiente.
adecuada
para la red 2. Seleccione en el menu contextual el punto de menu "Properties".
3. Active la casilla de verificacion "Internet protocol (TCP/IP)".
4. Haga clic en el botén "Properties".
5. Introduzca para la mascara de subred y la puerta de acceso estandar las mismas
direcciones IP como para las demas unidades Ethernet en esta red local.
6. Introduzca para el PC de ingenieria una direccién IP que cumple las siguientes
condiciones:
* En los bloques que definen la red, la parte de la direccion para el PC de
ingenieria debe ser la misma que la parte de la direccion de las demas unidades
Ethernet.
* En los bloques que definen la unidad, la parte de la direccion para el PC de
ingenieria debe ser diferente de la parte de la direccion de las demas unidades.
* En el ultimo bloque no deben asignarse los valores "0", "4", "127" y "255".
NOTA
° En la direccion IP de la mascara de subred (por ejemplo, 255.255.255.0) los valores

en los bloques tienen el siguiente significado:
» "255" define la direccion de la red en la que se encuentran las unidades.

+ "0" define la direccién de la unidad misma para diferenciarla de otras.
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11.5.2 Configurar canal de comunicacion via Ethernet

Para configurar un canal de comunicacion para Ethernet, proceda del siguiente modo:

1. Para ello pulse el botéon [Configure communication plugs] [1] en la barra de
herramientas.

h=z-& = 4+ X | [*5scan

(1]
64341AXX

2. Se abrira la ventana "Configure communication plugs". Seleccione de la lista de
seleccion [1] el tipo de comunicacion "Ethernet". En el ejemplo esta activado el 1€"
canal de comunicacién con el tipo de comunicacién "Ethernet” [2].

(1] (21 [31

Configure communication _ x|

|—|—| W Activate
| |Serial | COM port: 4 (USB), Baud rate: AUTO B
= Edt. |
Sernal
SBus
r' -
Profibus Adtiyets
S7MPI -
KLink
r B e

[ Activate

Edit

W DK H Abbrechen P

64351AEN

3. Haga clic en el botén [Edit] [3] en la parte derecha de la ventana. Se visualizan los
ajustes del tipo de comunicacion "Ethernet".

4. Configure el protocolo SMLP. Para este fin, seleccione la ficha "SMLP settings".

5. Ajuste los parametros. Proceda del mismo modo que se describe en el siguiente
apartado "Ajustar parametros para SMLP".

NOTA

SMLP significa Simple MOVILINK® Protocol. Es el protocolo de la unidad de
i SEW-EURODRIVE.

Manual — Puerta de acceso del bus de campo UFF41B DeviceNet y PROFIBUS DP

11

125



11

Funcionamiento de MOVITOOLS® MotionStudio
Comunicacion via Ethernet

11.5.3 Ajustar los parametros de comunicaciéon para SMLP

Parametros de

La siguiente tabla describe los parametros de comunicacion para SMLP:

comunicacion - — —
SMLP Parametros de comunicacién Descripcion Nota
del Simple MOVILINK® Protocol
Tiempo de desbordamiento Tiempo de espera en [ms] en el « Configuracion
que el cliente espera una predeterminada: 1000 ms
respuesta del servidor tras una « Dado el caso, aumente el
consulta. valor si un retardo de la
comunicacion provoca fallos.
Direccion IP de difusion Direccion IP del segmento de red | Con la configuraciéon
local dentro del cual tiene lugar predeterminada, durante el
el examen de unidades. examen de unidades solo se
detectan unidades que se
encuentren dentro del segmento
de red local.
Direccion IP servidor SMLP Direccion IP del servidor SMLP u  +  Introduzca aqui la direccion
otra unidad que se deba incluir en IP de las unidades que se
el examen de unidades pero que puedan incluir en el examen
se encuentre fuera del segmento de unidades pero que se
de red local. encuentren fuera del
segmento de red local.
Direccion IP excluida Direcciones IP de las unidades Introduzca aqui la direccion IP
que no deban incluirse en el de las unidades que no deban
examen de unidades. incluirse en el examen de
unidades. Pueden ser unidades
que no estan preparadas para la
comunicacién (por ejemplo,
porque aun no han sido puestas
en marcha).
Para ajustar los parametros de comunicaciéon para la comunicacién via Ethernet,
proceda del siguiente modo:
1. Si fuera preciso, modifique los parametros de comunicacion preestablecidos.
Al hacerlo, haga referencia a la descripcion detallada de los parametros de
comunicacién para SMLP.
NOTA
Durante el escaneo de las unidades sélo se detectan aquellas que se encuentran en
e el mismo segmento de red (local) que el PC en el que se ejecuta MOVITOOLS®
1 MotionStudio.
» Sitiene unidades FUERA del segmento de red local, agregue las direcciones IP de
estas unidades a la lista de servidores SMLP.
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2. Para agregar una direccion IP, abra el menu contextual y seleccione [Add IP
address] [1]

Basic settings
Timeout: 1000 A ms [Default 1000 ms)
Broadcast IP addiess:  [255.255.255.255 | Network adapter... |

Broadcast scan duration (s); IE 3: ] [Default: Bs)

Address listings

IP addresses of SMLP servers ‘ Excluded IP addresses

vIIEEET,  ~
a Up Chrl+Up v |
¥  Down Ctrl4+Down
| AddIPaddress | CtrlbA ) L | )
¥ Delete IP address™®  Del X |

0K H Abbrechen h

Add IP address xJ

IP address: | ~|

WaviTootses srsge | 0K || coed |

21
64352AEN

3. Agregue la direccion IP [2]
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11.6 Comunicacion a través de PROFIBUS DP/DP-V1
11.6.1 Comunicacion a través del maestro C2

Resumen La figura muestra la red en una comunicaciéon PROFIBUS a través del maestro C2:

annlinE 2]

] PROFIBUS DP-V1

(3]

|
SR = £

[1] Maestro C2 (como PC con driver Softnet-DP instalado y tarjeta maestro PROFIBUS incorporada)
[2] Maestro C1
[3] Unidades (a modo de ejemplo) con interfaces PROFIBUS aptas para DP-V1

64621AXX

Maestro C2 El maestro C2 [1] puede ser, por ejemplo, un PC que puede utilizar como PC de
diagndstico y visualizacién.
Sin embargo, para tal fin, debe equiparse el PC con hardware y software adicional, tal
y como se describe en el siguiente apartado.

Funcionamiento El maestro C2 [1] conduce las consultas de parametros de MOVITOOLS® MotionStudio
a través de PROFIBUS a las interfaces PROFIBUS de las unidades [3] (servicios C2
aciclicos). En este caso, SIMATIC S7 [2] no asume ningun enrutado.

Ventaja El maestro C2 trabaja independientemente del maestro C1. Esto significa que puede
establecer una comunicacion con sus unidades, incluso cuando ha fallado el maestro
C1.
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11.6.2 Hardware y software adicionalmente requerido

Requisito

1

NOTA

Cuando ponga en marcha y configure en su red unidades PROFIBUS, necesitara
adicionalmente hardware y software de la empresa Siemens.

+ Tenga en cuenta los requisitos en materia de licencias para los productos de
software de la empresa Siemens.

» Tenga en cuenta la documentacion de la empresa Siemens para los productos de
hardware y software empleados.

Hardware
necesario

Software
necesario

Puestaen marcha
del hardware y
software
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La siguiente tabla muestra qué tarjetas maestro PROFIBUS puede adquirir de la

empresa Siemens:

Denominacion de la tarjeta
maestro PROFIBUS

Numero de pedido

Tipo de tarjeta maestro PROFIBUS

SIMATIC NET CP5611

6GK1561-1AA00

Tarjeta PCl para PCs

SIMATIC NET CP5512

6GK1551-2AA00

Tarjeta PCMCIA (32 Bit Cardbus ) para
notebooks

La siguiente tabla muestra qué software puede adquirir de la empresa Siemens:

Denominacion del software

Numero de pedido

Tipo del software

SIMATIC NET PB Softnet-DP 6.1
Edition 2007

6GK1704-5DWO00-3AE1

Paquete de drivers

A fin de instalar el hardware y software adicionalmente requerido, proceda de la

siguiente manera:

1. Tenga en cuenta la documentacion de la empresa Siemens para los productos de
hardware y software empleados.

2. Introduzca la tarjeta maestro PROFIBUS.

3. Instale el software.
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11.6.3 Parametrizacion del maestro C2 con SIMATIC NET

Versiones de
SIMATIC NET y
sistema operativo

1

Iniciar SIMATIC
NET y ajustar la
interface PG/PC

NOTA

Dependiendo de la version de SIMATIC NET y del sistema operativo empleado, en las
siguientes instrucciones habra ligeras variaciones (en parte, idioméaticas).

Esto afecta a la representacion y a las denominaciones en las ventanas asi como a las
denominaciones en la ruta de menus del menu de inicio.

A fin de iniciar SIMATIC NET, proceda de la siguiente manera:

1. Inicie el programa "Set PG/PC Interface" del menu de inicio de Windows en el punto
de menu siguiente:

Como resultado se abrira la ventana "Ajustar la interface PG/PC":

Set PG,/PC Interface E x|

Access Path '

Access Point of the Application:
jcP_L2_1:  -> CPS512(PROFIBUS) =l
(Standard for STEP 7)

Irtertace Parameter Assignment Used:
|EP551 ZIPROFIBUS] Properties...

B CPS512(4uta) Diagnostics...

=

B8 CPS512(FwL) i~

B8 CPS512(MPI)

B2 CPS512(PROFIBUS) . D

(Parameter assignment of your
communications processor CPE512 for a
PROFIBUS network]

Interfaces

Add/Remove: Select.. |

|
|
Copy... |
|

Cancel I Help |

12098AEN

2. Ajuste la ruta de acceso de la aplicacién como muestra la figura.

NOTA

Si no puede ajustar la ruta de acceso porque el campo de seleccion "Punto de acceso
de la aplicacion" esta desactivado, esto es debido a la siguiente razén:

Ha activado el programa "Ajustar la interface PG/PC" desde SIMATIC STEP 7 v,
debido a esto, ha ocupado la ruta de acceso.

» Inicie el programa "Set PG/PC Interface" desde el menu de inicio de Windows.
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Parametrizacion A fin de ajustar los parametros del maestro C2, proceda de la siguiente manera:

del maestro C2 1. Haga clic en la ventana "Ajustar la interface PG/PC" en el botdn [Properties]. Como
resultado se abrira la ventana "Properties".

Properties - CP5512{PROFIBUS)

I

FROFIBUS |

— Station Parameters
[~ PGAPC is the only master on the bus

Address: 0 -
[T Check address

Timeout: 1z -

— Network Parameters

Transmission A ate: I 1.5 Mbps - I

Highest Station Address: 126 o~
Profile:
Standard
Uriversal [DF/FMS)
User-Defined

Bus Parameters... I

— Network Configuration

I™ | Include network configuration below

fdaster: || 3.' Slaves ||:| E
[ ok | Defeu | Cancel | Help

2. Desactive la casilla de verificacion "PG/PC es maestro uUnico en el bus" si un
maestro C1 esta activo.

3. Asigne al PC una direccion libre que no haya sido ocupada por otras unidades
(maestros o esclavos).

12097AEN

4. Ajuste la velocidad de transmisién en baudios de acuerdo a su red PROFIBUS. Si
trabaja con un maestro C1, ajuste su velocidad de transmision.

5. Seleccione el perfil "DP" o especifique la temporizacion del bus de acuerdo a la red
PROFIBUS existente.
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Comprobacion
dela
parametrizacion
de las unidades
PROFIBUS

. Realice los

A fin de comprobar la parametrizacion de las unidades PROFIBUS, proceda de la
siguiente manera:

1. Cierre la ventana "Properties”" para regresar a la ventana "Ajustar la interface

PG/PC".

2. Haga clic en el botén [Diagnéstico].

Como resultado se abrira la ventana "Diagnéstico SIMATIC NET".

SIMATIC NET diagnostics - CP5512(PROFIBUS)

s

FROFIBUS /MPI Metwork Diagnostics I Han:lwael
— Status/M etwork Diagnostics

Test 0K =
=l
Station address: ||:|
Bus parameters:
Baudrate; 1500.00 Kbps =
Highest station address [HSA] 126
Minimurn station delay Time [Min Tsdi): 11 tBit
Maximurn station delay Time [Max Tedrf 150 tBit
Setup time [teet]: 1 tBit :I
— Bus Nodes

01234567 8910111213141516171819
0o FCFICCIrrr rIrrrrrrrere
mEEEEEEEEREEREEEEEREEE
N 1 Y W i 0 T i B B B o B
AEEEEREEE R
P i T o i i B o i
mEEEEREEEEEEREREEEEEEE
1200 FErrT [ Key -

[~ Station passive
Read | v Station active
oK | Cancel Help

[¥ Station active ready

12096AEN

. Compruebe la parametrizacion. Para este fin, haga clic sobre el boton [Test].

Como resultado se mostrara el estado "OK" si su parametrizacion es admisible.

. Haga clic en el botdn [Read] para mostrar todas las unidades de bus.
. Cercidrese de que todos los parametros de las unidades de bus estan ajustados

correctamente.

. Cambie al software de ingenieria MOVITOOLS® MotionStudio.

ajustes para los parametros de comunicacion en
MOVITOOLS® MotionStudio. Para tal fin, consulte el siguiente apartado
"Configuracion de la comunicacioén a través de PROFIBUS".
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11.6.4 Configuracion de la comunicacién a través del PROFIBUS

Requisitos
previos

1

Configuracion
del canal de
comunicacion
a través del
PROFIBUS

NOTA

Los siguientes pasos soélo describen como configurar la comunicacién a través
PROFIBUS en MOVITOOLS® MotionStudio.

» Realice previamente todos los ajustes necesarios en el software de planificacion.
Para tal fin, consulte las instrucciones del apartado anterior "Parametrizacion del
maestro C2 con SIMATIC NET".

A fin de configurar una comunicacion a través de PROFIBUS, proceda de la siguiente
manera:

1. Cercidrese de haber realizado los ajustes necesarios en el software de planificacion.

2. Inicie MOVITOOLS® MotionStudio y cree un proyecto como se describe en el
apartado "Primeros pasos".

3. Haga clic en el simbolo "Configure communication plugs" [1] en la barra de
herramientas.

DE-HB © + 4 X | [+ Scan

(1]
64620AXX

[1] Simbolo "Configure communication plugs"

Como resultado se abrira la ventana "Configure communication plugs".
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4. Seleccione de la lista de seleccion [1] el tipo de comunicacién "PROFIBUS".

(] [2] (3]

Configure communication plugs i x|

D Seral ;I COM port: 4 (USE), Baud rate: AUTO

™ Activate

Edi...

I Activate

Edit

™ Activate
[ K| =

Edi...

MOVITODLSe Matnsilda ™ | 0K Abbeechen o

64619AEN

[1] Lista de seleccion "Type of communication”
[2] Casilla de verificacion "Activate”
[3] Botdn [Edit]

En el ejemplo esta activado el 1°" canal de comunicacién con el tipo de
comunicacién "PROFIBUS" [2].
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5. Haga clic en el botén [Edit] [3] en la parte derecha de la ventana.
I x]
(1) Profibus

Mo basic paiameters

[V Start automatically (Default valus: ‘Yes)

| Festart server |

WOVITEOISeHeImeREs|  O< | Abtrechen |y

6. Active la casilla de verificacion "Inicio automatico" si desea que se inicie el servidor
PROFIBUS con cada inicio del SEW Communication Server.

7. Haga clic en el botén [Nuevo inicio del servidor] para iniciar el servidor PROFIBUS.

El servidor PROFIBUS activado aparecera en la barra de estado de Windows con el
siguiente icono:

W

12095AEN

11.6.5 Parametros de comunicacion PROFIBUS DP/DP-V1

La siguiente tabla describe los parametros de comunicacion para el canal de
comunicacién PROFIBUS:

Parametros de comunicacion Descripcion Nota

Servidor PROFIBUS Active la casilla de verificacion En la barra de estado de
"Inicio automatico" si desea que Windows aparecera el servidor
se inicie el servidor PROFIBUS PROFIBUS activado

con cada inicio del SEW
Communication Server.
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11.7 Ejecutar funciones con las unidades

11.7.1 Parametrizar unidades en el arbol de parametros

El arbol de parametros muestra todos los parametros de unidades, agrupados en
carpetas.

Con ayuda del menu contextual o de la barra de herramientas puede administrar los
parametros de unidades. El siguiente capitulo describe cémo leer o modificar los
parametros de unidad.

11.7.2 Leer/ cambiar parametros de unidades
Para leer o cambiar los parametros de unidades, proceda del siguiente modo:
1. Cambie a la vista deseada (vista de proyecto o vista de red)
2. Seleccione el modo de comunicacion:

* Haga clic en el botéon [Cambiar al modo online] [1], si quiere leer o cambiar
parametros directamente en la unidad.

* Haga clic en el botéon [Cambiar al modo offline] [2], si quiere leer o cambiar
parametros en el proyecto.

DE-B @ O 4= 4+ X | [*5can

1 (2]

64337AXX
3. Seleccione la unidad que desee parametrizar.
4. Abra el menu contextual y seleccione el comando [Parameter tree].
Se abre la vista "Parameter tree" en la parte derecha de la pantalla.
5. Abra el "Parameter tree" hasta el nodo deseado.
EE Parameter tres [dive3 (MCO7B0004-281]] x4k X
] e ETM m= 040017 RACSR ParametersiMolor parametsrs\l =l x
0 (=
it | | BB MOVITRAC®E Parameters N0 Stat/stop speed 2 [1 a"mhllﬁcl.tl
= = P 1 Dislny yuhius 311 Minimum speed 2 [1/min][150
g =g 1. Setponts £ ramp generators
=@ 2. Controller parameters N2 Mawmum speed 2 [1 "“""“]I'I'EDDCI
=28 3. Motos parametess N3C t Bmit 2 =
- = 30. Limits 1 s RS 121
E [ 31. Limits 2
> 2 32 Motor adjustment 1
. 1= 33 Motor adjusiment 2
34, IreUL moratoring
+1-[@8 4. Reference signals
o +-{5 5.. Monitoring functions
+1-[@ @ 6. Terminal sssignment
=& 7.. Control functions
H =& 8. Unit functions
@ <@ 9. IPOS parameters
&
31. Limits 2 | 32. Motor adjustment 1 |
12079AEN

6. Haga doble clic para visualizar un determinado grupo de pardmetros de unidad.

7. Siquiere cambiar valores numéricos en campos de entrada, confirmelos con la tecla
Intro.

136 Manual — Puerta de acceso del bus de campo UFF41B DeviceNet y PROFIBUS DP




Funcionamiento de MOVITOOLS® MotionStudio ]
Ejecutar funciones con las unidades 90

11.7.3 Puesta en marcha (online) de unidades

Para poner en marcha (online) unidades, proceda del siguiente modo:
1. Cambie a la vista de red.
2. Pulse el boton [cambiar al modo online] [1].

DeE-H © + + M |[*scan

[
64354AXX

3. Seleccione la unidad que desee poner en marcha.

4. Abra el menu contextual y seleccione el comando [Diagndstico] / [UFx Gateway-
Konfigurator].

Se abre el Gateway-Konfigurator.

INDICACIONES
* En la relacion de parametros de su unidad encontrara indicaciones detalladas
i sobre los parametros de unidad.
* Encontrara indicaciones detalladas sobre el manejo del asistente de puesta en
marcha en la ayuda online de MOVITOOLS® MotionStudio.
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11.8 Herramientas de configuracion y diagnostico especiales

Para configurar la UFF41B en el funcionamiento como puerta de acceso, a través del
menu contextual puede iniciar el arbol de parametros y también el "DFx Gateway
Konfigurator". Ademas de la configuracion, también ofrece informacion para el
diagnéstico del funcionamiento como puerta de acceso e indica los datos de proceso
transmitidos.

Gateday stahs
|Frocess dats started, Sysiam s
caribpured

MEXSpindeliofier (MOXG1E0015-543)

12084AEN
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12 Diagnéstico de fallos

12.1 Mensajes de fallo de la puerta de acceso del bus de campo

Los mensajes de fallo de la puerta de acceso del bus de campo se muestran en
MOVITOOLS® MotionStudio a través de la herramienta "UFx-Gateway-Konfigurator"
(ficha Parametros de la puerta de acceso). La puerta de acceso del bus de campo
diagnostica un nimero de fallo [1] con el correspondiente nimero de subfallo [2]. Este
numero de subfallo [2] se muestra en las siguientes tablas como valor en formato
hexadecimal. De este modo puede generarse el cdédigo de subfallo que hace referencia
a la unidad de esclavo en cuestion (véase la siguiente figura).

UFx Gateway Configurator

rt Gl 38 Cowew cumwis: |~ %2 Prooess e confmsion | B Procens deameria. | @ Dolabeckis |

Process data ward ulikzation: 9 from B4
|Q Corfiguration
1 : Process data
Autoselip Moriighees, Dats backup - Flese!
ey stahir
Linit type |UFF-"E|P“UF“.|5] Process data stopped, System i configured, Data backup +
emar

Signaturs UIFF-Galeway
Firmmware gabeway 182078 B2
Und reglacement unction On -
Apphcation emat Fault "Aulomatc uril rplacement”

/' Ero wihile $aving data of dave

Itain Error
I 11 014 0) = (el [1]

Fislchus iype
Firmwware vesion fieldbus
Fireware elease fiedcbus W
Fielchus imeout intesval [mz] o

153 = 0124 2]

@ o 0 a g a @
bl o §

PO corfiguistion 24 PD
Fieldbus addiess i

Fielchus baud rate [kBaud] 1500

e
:!_ :-Errfeu parameles m—
If_i Factory selling Mo -
: Check PD conliguration stailup hd
l CAN 172 cyche time [ms] [ ———
Stalus o
T —
SBus baud rate: [ookBad

64881AEN
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12.1.1 Fallos generales de la puerta de acceso del bus de campo

Descripcion

Unidad equivocada como
puerta de acceso del bus de
campo. La tarjeta SD de la
puerta de acceso del bus de
campo ha sido introducida en
un MOVI-PLC® advanced
DHF41B o DHR41B.

Fallo
Numero (hex)
239.0

Fallo en la comunicacion entre
el programa y el hardware de
la puerta de acceso del bus de
campo. El fallo aparece al
iniciarse la unidad.

239.1

Respuesta

La puerta de acceso del bus
de campo permanece
detenida en el estado
"Inicializacion".

Subsanacion

' Utilizar la tarjeta SD de la

puerta de acceso del bus de
campo so6lo en combinacion
con la puerta de acceso del
bus de campo UFx41B.

Utilizar la tarjeta SD de la
puerta de acceso del bus de
campo so6lo en combinacion
con la puerta de acceso del
bus de campo UFx41B.
Informe de ello al servicio
técnico de SEW.

Fallo al escanear las unidades
de esclavo. Fallo al leer el tipo
de unidad de la unidad de
esclavo.

239.[N° de la unidad de esclavo]01

Fallo al escanear las unidades
de esclavo. Unidad de esclavo
configurada no encontrada

111.[N° de la unidad de esclavo]02

La puerta de acceso del bus
de campo se inicializa
completamente e inicia la
comunicacion de los datos
de proceso con el resto de
las unidades de esclavo.

Se han modificado las
direcciones SBus de tipos de
unidades diferentes.
Compruebe el correcto
direccionamiento de todas las
unidades de esclavo.

Compruebe que, al iniciarse la
puerta de acceso del bus de
campo, todas las unidades de
esclavo estan conectadas y
presentan la direccion SBus
correcta. Compruebe la
instalacion SBus asi como las
resistencias de terminacion.
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12.1.2 Fallo en el procesamiento de los datos de proceso

Descripcion

Fallo de configuracion en la
configuracion de esclavos:
La suma de datos de
proceso configurados de
las unidades de esclavo es
superior a la imagen de
proceso del bus de campo.

Fallo
Numero (hex)
238.10100

Respuesta

Fallo de configuracioén en la
configuracién de esclavos:
Longitud de los datos de
proceso unidad de esclavo
demasiado pequeia

238.[N° de la unidad de esclavo]10

No se inician los datos de
proceso.

Fallo de configuracion en la
configuracion de esclavos:
Longitud de los datos de
proceso unidad de esclavo
demasiado grande

238.[N° de la unidad de esclavo]11

Subsanacion

La configuracién de los datos
de proceso del bus de campo
deben ampliarse.

Configure las unidades de
esclavo con una cantidad
minima de un PD por unidad
de esclavo.

Compruebe los siguientes
valores limite de la
configuracion de los datos

de proceso:

«  MOVIAXIS®:
max. 16 PD

- MOVIDRIVE® B:
max. 10 PD

- MOVITRAC® B:
max. 3 PD

Fallo al escanear las
unidades de esclavo:
Unidad de esclavo
configurada no encontrada

111.[N° de la unidad de esclavo]02 La puerta de acceso del bus
de campo se inicializa
completamente e inicia la
comunicacion de los datos de
proceso con el resto de las

unidades de esclavo.

Compruebe que, al iniciarse

la puerta de acceso del bus de
campo, todas las unidades de
esclavo estan conectadas y
presentan la direccion SBus
correcta. Compruebe la
instalacion SBus asi como las
resistencias de terminacion.

Fallo al detenerse/iniciarse
los datos de proceso de la
unidad de esclavo
MOVIAXIS®

239.[N° de la unidad de esclavo]12

Fallo en el ajuste
automatico de la
configuracion PDO de
MOVIAXIS®: Fallo al
ajustar los parametros de
los datos de proceso de la
unidad de esclavo
MOVIAXIS®

Fallo en la configuracién
PDO de la unidad de
esclavo MOVIAXIS®

238.[N° de la unidad de esclavo]13

Este esclavo no recibe datos
de proceso.

238.[N° de la unidad de esclavo]14

Compruebe que esté ajustado
el nivel de ajuste de parametros
MOVIAXIS® "Planning
Engineer".

Compruebe que esté ajustado el
nivel de ajuste de parametros
MOVIAXIS® "Planning
Engineer". Compruebe que en
los médulos de ejes se hayan
configurado objetos de datos de
proyecto (PDOs) con CAN ID's
requeridas por la puerta de
acceso para la comunicacion.

Fallo de sistema interno en | 239.10600 No se inicializan ni se inician | Conectar — desconectar la

la puerta de acceso del bus | 239.10610 los datos de proceso. puerta de acceso del bus de

de campo 239.10620 campo. Si sigue apareciendo

239.10630 el fallo, sustituir la puerta de

acceso del bus de campo o
informar al servicio técnico de
SEW.

Fallo al inicializarse el bus | 239.10710 No se inicializan los datos de | Compruebe la instalacién SBus

de sistema CAN 1 o el bus
de sistema CAN 2.

proceso.

asi como las resistencias de
terminacion. Compruebe la
utilizacion reiterada de las
mismas direcciones SBus en
las unidades de esclavo.
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12.1.3 Fallo al cambiar unidades

Fallo
Descripcion Numero (hex)
Fallo en la salvaguarda de 121.28
datos: Fallo al acceder a la
memoria.
Datos no validos en la 121.29

memoria.

Respuesta

. La puerta de acceso del

bus de campo se inicializa
con normalidad e inicia
los datos de proceso.

La funcion de
restablecimiento no

esta asegurada.

Subsanacion

Eliminar la proteccion de
escritura de la tarjeta de
memoria SD.

Repita la funcion "Salvaguarda
de datos"

Fallo en la actualizacion
automatica: Fallo al leer la
UUID (Universally Unique
Identifier) de la unidad de
esclavo.

121.[N° de la unidad de esclavo]20

Fallo en la funcion
"Restablecimiento”. Fallo al
leer los datos de la tarjeta SD
para la unidad de esclavo
sustituida.

121.[N° de la unidad de esclavo]22

Fallo "Funcion
restablecimiento": Fallo al
transmitir el juego de
parametros a la unidad de
esclavo.

121.[N° de la unidad de esclavo]23

Fallo en la salvaguarda de
datos: Falllo al transmitir el
juego de parametros de la
unidad de esclavo a la tarjeta
de memoria SD de la puerta
de acceso.

121.[N° de la unidad de esclavo]24

La puerta de acceso se
inicializa con normalidad e
inicia los datos de proceso.
La funcion de
restablecimiento para esta
unidad de esclavo no esta
asegurada.

La unidad de esclavo no

presenta UUID:

- MOVIDRIVE® B:
Firmware de unidad .13
necesario

«  MOVITRAC®B:
Firmware de unidad .17
necesario

Compruebe que la unidad nueva
presente la misma direccion
SBus que la unidad sustituida.

La unidad de esclavo debe
presentar el estado de unidad
"Bloqueo de regulador” (en
MOVITRAC® B sin habilitacion).

MOVIDRIVE® A y MOVITRAC®
07A no soportan esta funcion.
Compruebe si, ademas de la
comunicacion de la puerta de
acceso, hay otra comunicaciéon
de eje a eje a través del mismo
bus CAN. Para esta
comunicacion de eje a eje debe
utilizarse el segundo bus CAN
del MOVIDRIVE® B o del
MOVIAXIS®.
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12.2 Desarrollo del diagndstico en el funcionamiento en DeviceNet

Los desarrollos de diagndstico descritos a continuacion le mostraran los procedimientos

para el analisis de fallos de los casos de problemas siguientes:

* La puerta de acceso del bus de campo UFF41B no trabaja en DeviceNet

* A través de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B no puede controlarse

ningun accionamiento con el maestro DeviceNet

Paso 1: Compruebe el LED de estado y el indicador de estado en el escaner de DeviceNet

Utilice para este fin la documentacion del escaner de DeviceNet.

Paso 2: Compruebe los LEDs de estado de la UFF41B y el interruptor DIP S2

Encontrara la explicacion de los distintos estados de LED en el capitulo 4. En la tabla
siguiente estan relacionados los estados de la unidad que de ello resulten y las causas
posibles. El signo "X" significa que el estado del LED correspondiente no tiene ningun

efecto.

L16
MOD/NET

LED

L15 (PIO)

L14 (BIO)

L13
(BUSFAULT)

UFF41B
Estado

Causa

Off

Off

Off

Off

Off

UFF41B sin alimentacién
de tension p. ej. a través
de X26.

El interruptor DIP S2 no esta
ajustado a la interface del
bus de campo DeviceNet
(véase el capitulo 4.7).

No hay tarjeta de memoria
en la UFF41B o faltan
archivos necesarios
(véase el capitulo 4).

Off

Apagado

Apagado

Amarillo

Rojo
parpadeante

Verde
parpadeante

Off

Verde
intermitente

Off

Apagado

Amarillo

Inicializando

Velocidad en
baudios no
valida

No power via
X30

Durante la inicializacion y la
sincronizacion interna.

Esta ajustada mediante los
interruptores DIP una
velocidad de transmision en
baudios no valida

Tension de alimentacion via
X30 no esta conectada /
activada.

Apagado

Rojo

Verde
parpadeante

Rojo

Verde
parpadeante

Rojo

Rojo
parpadeante

Apagado

Error
passive

DUP-MAC
error

Velocidad en baudios
errénea o no esta conectado
ningun otro nodo de
DeviceNet

Direcciéon (MAC-ID) esta

asignada varias veces en la
red

Verde
parpadeante

Apagado

Apagado

Operational

La UFF41B esta activa en el
bus, pero sin comunicacion
con el maestro (escaner)

Rojo
parpadeante

Rojo
parpadeante

Timeout

Tiempo de desbordamiento
del enlace PIO al maestro

Verde

Rojo
parpadeante

Verde

Verde

Connected

Module error

La UFF41B esta activa en el
bus, con enlace PIO activo al
maestro

UFF41B con enlace PIO
activo y fallo activo de la
UFF41B
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Paso 3: Diagnéstico de fallos

Cuando la UFF41B esta en el estado "Conected" o "Module Error", esta activo el
intercambio de datos entre maestro (escaner) y esclavo (UFF41B). Si, a pesar de eso,
es imposible transmitir correctamente datos a través de DeviceNet a la puerta de
acceso del bus de campo UFF41B o a accionamientos de nivel inferior, los siguientes
pasos le ayudaran a encontrar la causa del fallo.

A.

¢, Se visualizan los valores correctos para las palabras de datos de proceso en el
Gateway-Konfigurator?

En caso positivo, pase al punto F.

. ¢ Esta puesto a "1" el bit 0 en el DeviceNet Control Register del control para activar

el intercambio de datos de proceso?

. ¢.Se escriben los datos de proceso en el lugar acertado del LocallO del escaner de

DeviceNet? Compruebe los tags y el mapeado del escaner.

. ¢.Se encuentra el control en el modo RUN o sobrescribe el forcing activo los datos

de proceso deseados al accionamiento?

. Si el control no envia datos a la UFF41B, dirijase al fabricante del PLC para obtener

ayuda.

¢ Esta configurada incorrectamente la puerta de acceso del bus de campo UFF41B
y estan online todos los accionamientos configurados en la UFF41B?

. ¢ Qué fallos se muestran en las indicaciones de estado del Gateway-Konfigurator?
. Si el tiempo de ciclo para el intercambio de los datos de proceso es superior a lo

esperado, realice un calculo de la carga del bus.
Ejemplo:

64 palabras de datos de proceso desde y hacia un esclavo DeviceNet se transmiten
a 500 kBaud en aprox. 11 ms. En caso de 2 unidades con 64 palabras de datos de
proceso cada una se duplicara el tiempo de ciclo mas bajo posible a aprox. 22 ms.
Si se divide por dos la velocidad de transmisidn, esto producira que se duplique el
tiempo de ciclo.

Manual — Puerta de acceso del bus de campo UFF41B DeviceNet y PROFIBUS DP




. i /
Diagnéstico de fallos >\ el 12
Desarrollo del diagnéstico en el funcionamiento en PROFIBUS DP-V1  — e

12.3 Desarrollo del diagnéstico en el funcionamiento en PROFIBUS DP-V1

Problema de diagnéstico: La puerta de acceso del bus de campo

UFF41B no trabaja en PROFIBUS

Estado de partida:

* La puerta de acceso del bus de campo UFF41B esta conectada
fisicamente al PROFIBUS.

* La puerta de acceso del bus de campo UFF41B esta proyectada en el
maestro PROFIBUS DP y la comunicacién de bus esta activa.

!

¢ Esta enchufado el conector del no — [A]
bus?

si

!
¢ Coémo se comporta el LED Fault DESACTIVADO — [B]
Profibus? ACTIVADO — [C]
PARPADEA

l

La puerta de acceso del bus de campo UFF41B reconoce la velocidad de
transmisién en baudios, sin embargo no se ha planificado en el maestro
DP o se ha planificado de forma incorrecta.

!

Compruebe la direccion de PROFIBUS planificada y ajustada con los
interruptores DIP.

!

¢ Son iguales las direcciones de no — [D]
PROFIBUS?

si
!

Es posible que haya planificado el tipo de unidad equivocado o haya
definido una configuracion incorrecta.

!

Borre la planificaciéon del proyecto para la puerta de acceso del bus de
campo UFF41B de la red DP.

!

Realice una nueva la planificacion de la puerta de acceso del bus de
campo UFF41B seleccionando la denominacién de unidad "MOVI-PLC".
Utilice una de las configuraciones predefinidas para facilitar la
planificacion. jNo realice ninguna modificacion en los datos de
configuracion predefinidos!

Asigne el rango de direcciones para el sistema de control.

!

Cargue la planificacion del proyecto en el maestro PROFIBUS DP y vuelva
a iniciar la comunicacion del bus.

[A] iCompruebe el cableado del bus!

[B] La puerta de acceso del bus de campo UFF41B se encuentra realizando el
intercambio de datos ciclico con el maestro DP.

[C] ijLa puerta de acceso del bus de campo UFF41B no detecta la velocidad de
transmision!
iCompruebe el cableado del bus!

[D] jAjuste las direcciones del bus!
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13 VAL In Datos técnicos
Datos técnicos generales

13 Datos técnicos
13.1 Datos técnicos generales

Referencia 1821 624 2 (UFF41B sin carcasa de puerta de acceso UOH21B)

Resistencia a Conforme a EN 61800-3
interferencias

Temperatura ambiente Instalado en modulo maestro MOVIAXIS®:
+ 0°C-+45°C

En la carcasa de la puerta de acceso UOH21B
« (-10°C)-+60°C

Clase climatica EN 60721-3-3, Clase 3k3
Temperatura de (-25°C)-+70°C

almacenamiento

Clase climatica EN 60721-3-3, Clase 3k3

Tipo de refrigeracion Refrigeracién por conveccion

Tipo de proteccion 1P20

Clase de contaminacién | 2 segun IEC 60664-1 (VDE0110-1)
Altura de max. 4000 m (sobre el nivel del mar)

emplazamiento
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Datos técnicos 7
Puerta de acceso del bus de campo UFF41B

13.2 Puerta de acceso del bus de campo UFF41B

Puerta de acceso del bus de campo UFF41B

Alimentacion eléctrica

Niveles de potencial

Instalado en el médulo maestro (MXM) MOVIAXIS® o en la carcasa de la puerta de acceso UOH21B:

»  Consumo de potencia: Pz = 10 W

* U=24VCC(-15%/+20 %)

* lnax =600 mA

* La puerta de acceso del bus de campo UFF41B puede ser alimentada por el médulo de fuente de
alimentacion en modo conmutado (MXS) MOVIAXIS® o por una fuente de alimentacion externa.
Interconecte para ello X5 entre los distintos aparatos.

» Sila puerta de acceso del bus de campo UFF41B es alimentada por el médulo de fuente de
alimentacion en modo conmutado MOVIAXIS® con 24 Ve, sigue garantizado el funcionamiento de
la puerta de acceso del bus de campo UFF41B en caso de la desconexién de red (se precisa una
alimentacion externa de 24 V¢ en X16 del médulo de fuente de alimentacion en modo conmutado
MOVIAXIS®).

La puerta de acceso del bus de campo UFF41B dispone de los siguientes niveles de potencial:
» Potencial de control / CAN 1

Potencial de PROFIBUS

Potencial de DeviceNet

Potencial del bus de sistema CAN 2

e o o

Memorias

Memoria del programa: 8 MBytes
Memoria de datos: 4 MBytes

Datos retain: 32 kbytes

Variables del sistema (retain): 8 kbytes

e o o o

Bus de sistema CAN 2

* Busde sistema CAN 1y CAN 2 segun la especificacién CAN 2.0, Parte A y B, técnica de transmision

X32:1 - X32:3 segun ISO 11898
Bus de sist CAN 1 « Elbus de sistema CAN 2 se encuentra eléctricamente aislado
us de )5(?3ﬁmax33_3 * Max. 64 unidades por bus de sistema CAN
T : * Rango de direcciones 0...63

* Velocidad de transmision en baudios: 125 kbaudios...1 Mbaudio
»  Si X320 X33 es la terminacion de bus, debe conectar una resistencia de terminacion (120 Q) exterior.
* Puede desconectar el conector X32 o X33 sin que se interrumpa el bus de sistema.

Ethernet 1 Bus de sistema, bus de sistema SBUSP!S (en preparacion)

Ethernet 2 - TCP/IP

» Posibilidades de conexién: PC de ingenieria, otro control, Intranet

usB

USB 1.0 para conectar un PC de ingenieria

Tarjeta de memoria SD
OMH41B-T0...T10

* Legible mediante un PC

« Contiene:
— Firmware
— Aplicacion de puerta de acceso
— Datos

* Min. 128 MB de memoria

Ingenieria

La labor de ingenieria se realiza a través de la interface Ethernet (X37), PROFIBUS (X30) o USB (X35)
La labor de ingenieria de todos los componentes SEW conectados a la puerta de acceso del bus de
campo UFF41B puede realizarse a través de la opcion UFF41B.

- Software de ingenieria MOVITOOLS® MotionStudio V5.5x
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7 Datos técnicos
Conexion de bus

P| Hz

13.3 Conexion de bus

Conexion PROFIBUS
X30P:1 - X30P:9

Terminacién
de bus

Reconocimiento
automatico de la
velocidad de transmisién
en baudios

Variantes de
protocolo

Archivo GSD

Numero de
identificacion DP

Ingenieria

Mediante conector de 9 pines tipo Sub-D, asignacién de contactos segun IEC 61158

No integrada. Realice la terminacién del bus con conector PROFIBUS apropiado con resistencias de
terminacion conectables.

9.6 kbaudios -12 Mbaudios

PROFIBUS-DP y DP-V1 segln IEC 61158

SEW_6007.GSD

sin asignar

Acceso de ingenieria adicional mediante la interface PROFIBUS (X30P)

Conexion DeviceNet
X30D:1 - X30D:5

Protocolo de
comunicacion

» Busde 2 hilos y tensién de alimentacion de 2 hilos 24 V¢ con borna Phoenix de 5 polos
» Asignacion de contactos del conector conforme a la especificacion para DeviceNet

Grupo de conexién maestro/esclavo segun especificacién de DeviceNet version 2.0

Nivel de transmision

Servicios soportados .

EDS

Vendor ID

MAC-ID

Velocidad en | 125, 250 6 500 kbaudios, ajustable mediante interruptores DIP 26 y 27
baudios

Longitud del Para cable ancho segun especificacion de DeviceNet 2.0 Appendix B:

cable de bus * 500 m con 125 kbaudios

e 250 m con 250 kbaudios
¢« 100 m con 500 kbaudios

ISO1198-24V

0 - 63, ajustable mediante interruptores DIP 20.25
Max. 64 participantes

Polled I/0: 1 - 64 palabras

» Bit-Strobe I/0: 1 -4 palabras

« Explicit Messages:

— Get_Attribute_Single

— Set_Attribute_Single

— Reset

— Allocate_MS_Connection_Set
— Release_MS_Connection_Set

SEW_GATEWAY_UFF.eds
0x13B
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Datos técnicos
Dimensiones 7 i 13

P| Hz
13.4 Dimensiones
13.4.1 Dimensiones de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B / UOH21B
A
. | ! |
s L1
i
q
4
|
Y
L Y
Y
25
= 100
64731AXX
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13 VA 7 " Datos técnicos

Dimensiones

zZ

P| Hz

13.4.2 Dimensiones del médulo maestro MOVIAXIS® MXM / UFF41B

60 254

210.5

i
o

UFF41B T C=

1] TN

300.5
362.5

[ ]

20

13.6

11

41

64852AXX
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Apéndice
Acceso de parametros a través de DeviceNet a unidades de nivel inferior

14 Apéndice

14.1 Acceso de parametros a través de DeviceNet a unidades de nivel inferior

DeviceNet

—_—— e e e e e e — — ——

(11

UFF41B/DHF41B :
° |
o2 |
2 O | |
g X30P I
JEEN 2]
i [imnf=}
o ES I
: ol [Ejﬁ [5] :
I =] gugcggnnel 11=(()) I
| 4] ubaddress 1= |
Ll <> |
I ° X38 I
[ 7 o
| o Sgbci]an:?el 1= |
o]
- o) i
: ~ X36 | ) I
EtherCAT - Subaddress 1 ] |
{D @ EtherCAT |
a1 |
W= |
I EE Subadd 1 :
CAN2 | ubaddress
bt SBUS Address = :
' |
Subaddress 1
: SBUS Address |
SBUS (CAN1)
[41
[5]
64776AXX

[1] PLC con escaner EtherNet/IP (maestro)
[2] Interface DeviceNet

[4] Convertidor de SEW con interface SBus
[5] Indicey lista de parametros de la unidad
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14 Apéndice
Acceso de parametros a través de PROFIBUS DP-V1 a unidades de nivel inferior

14.2 Acceso de parametros a través de PROFIBUS DP-V1 a unidades de nivel
inferior

(1]

PROFIBUS

—— i ———— ———— — — —— — ——————y

UFF41B/DHF41B

(2]

o)
— _J

0Oo0o0o0|-%8 o

E=(pERos

X30D

gﬁ

x
s
&

jﬁ

¥ X36 | )
EtherCAT Subaddress 1
—FLD | EtherCAT -~
| (UWall
| X37
CEa
CANZ_| (% [ommd E:l‘: Axis=17-34
|| e E SBUS Address
CA& s | Axis=1-16*
I\___==7) SBUS Address

SBUS (CAN1)

64777AXX

En labores de ingenieria a través de PROFIBUS o servicios de parametros a través de PROFIBUS
no puede utilizarse la direccién de SBus 15.

[11 PLC con maestro PROFIBUS DP-V1

[2] Interface PROFIBUS

[4] Convertidor de SEW con interface SBus
[5] Indicey lista de parametros de la unidad
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Apéndice 14

Acceso a los parametros a través de interfaces de ingenieria a unidades inferiores

14.3 Acceso a los parametros a través de interfaces de ingenieria a unidades

inferiores

UFF41B/DHF41B

[\
@

[1]
(2]
[3]
[4]
[5]
[6]

Ethernet X37 USB X35

Subchannel 1=
34 2

Drive Operator Panel
DOP

I Ethernet TCP/IP (SMLP)

Subchannel1=0
Subaddress 1=0

Subaddress 1
EtherCAT <—_|

Subaddress 1 [
SBUS Address <

Subaddress 1 | SBUS (CAN2)
SBUS Address |

____________ — | sBUS (CAN1)

64778AXX

PC de ingenieria

Interface PROFIBUS (para ingenieria)
Interface de ingenieria USB/Ethernet
Convertidor de SEW con interface SBus
indice y lista de parametros de la unidad
Convertidor de SEW con interface EtherCAT

Manual — Puerta de acceso del bus de campo UFF41B DeviceNet y PROFIBUS DP 153




15

indice Alfabético

154

15 indice Alfabético

A

ACCESO @ Parametros .........ccevvvvvvveveneiiiiinieeeeeeenns 10
Acceso de parametros a través de DeviceNet

a unidades de nivel inferior ............ccccccceeiieeenn. 151

Acceso de parametros a través de
PROFIBUS DP-V1 a unidades de nivel

101 (=T o] SN 152, 153

Actualizacion automatica de la unidad tras un

tiempo de desbordamiento de esclavo ............... 43

Actualizacién de Bootloader .............cccceveeeeeeenn. 26

Ajustar los parametros de comunicacion

para SMLP ... 126

Ajuste del servocontrolador MOVIAXIS® ............ 39

Alimentacion de tension en la carcasa de

la puerta de acceso UOH21B ......cccccoeeeeviiiinnnes 15

Apantallado y tendido del cable de bus .............. 35

Aplicaciones de elevacion ...........ccccccceviiieeeennnnen. 8

Archivo GSD ........oooiiieee e 87
Instalacion en STEP7 .......ccccveeeiieieiiiieienes 88

Asignacion de conectores X37

(Ethernet para ingenieria) ........cccccoeeveeieviinnennnn. 22

Asignacion de contactos X30 conexion

DeviceNet ... 27

C

Caracteristicas de las interfaces

de bus de campo de SEW ........ccccovvieiiiiiiiniis 97

Caracteristicas de operacion en

PROFIBUS DP V1 i 92

Intercambio de datos de proceso con
la puerta de acceso del bus de

campo UFF41B .....ccccceeeiiiiiiiiiiiiiiieie, 92

Tiempo de desbordamiento de
PROFIBUS-DP .......oooveeeieeeeiiciieeeeea, 93
Clases de red ......ccccveviiiiiiieiiiieee e 25
Cadigos de fallo de los servicios DP-V1 ........... 115
Cddigos de retorno de DeviceNet ....................... 82

Cadigos de retorno de la parametrizacion
mediante Explicit Messages

Additional-Code ..........cccooeeiiiiiiiiiiieee 85
Cadigos de retorno especificos
de MOVILINK® ..........cooovvveeveveerrnnnn. 84
Cédigos de retorno del ajuste de parametros
mediante Explicit Messages .........ccccceeeiiiiieeenne 82
General Error Codes .........cccccovveeeeiiiieienannns 83
Tiempo de desbordamiento de
los Explicit Messages ...........cccccccueenn. 82
Cddigos de retorno especificos de SEW ............ 82
Common Industrial Protocol (CIP) ........ccccveeeeen. 73
Directorio de objetos CIP ..........cccccc.cccoeeeeunnn. 73
Comportamiento funcional en DeviceNet ........... 70
Definiciones de términos ..............ccccoeveeeeeunnen. 86
Intercambio de datos de proceso ................... 70

Comprobacién de la instalacién del hardware ... 44
Comprobar datos de proceso en unidades de

ESClAVO ..o 50
Comunicacion a través de PROFIBUS
DP/DP-V1
Comunicacién a través del maestro C2 ....... 128
Hardware y software adicionalmente
requerido ...........cccooveeeeeveiiiieeen, 129
Parametrizacion del maestro
C2 con SIMATIC NET ..........ccceeuuu. 130

Comunicacion a través de USB
(directamente)
Conectar la unidad via cable de
conexion USB con el PC ................... 120
Parametros de comunicaciéon USB .............. 123
Comunicacion via Ethernet
Conectar la unidad via Ethernet con el PC .. 124

Conexion bus de sistema CAN 1
(conector X33) / CAN 2 (conector X32)

de la opcion UFF41B ........ooociiiiiiiiiiieniieeee 17
Conexion de la interface Ethernet (X37) ............ 21
Conexion de la puerta de acceso del bus
de campo UFF41B a una red DeviceNet ........... 27
Ajuste de la MAC-ID ..........cccccoeiiiiiiiieneene, 28
Ajuste de la velocidad de transmisién
en baudios ......ccccceeveeiiiiiiiiiieeeen 29
Ajuste de los interruptores DIP ..................... 28
Asignacién de contactos X30 conexion
DeviceNet .........ccciiiiiiiiiiiiiiiiieeeeen 27
Conexiéon UFFF41B - DeviceNet ................... 28
LED de estado en el funcionamiento
DeviceNet .........cccviiiiiiiiiiiiiiiiieeeee 30
Terminacion de bus ..........cccccccceiiiiiiiiiiinnnnee 28

Conexion de la puerta de acceso del
bus de campo UFF41B a una red PROFIBUS ... 32

Ajuste de la direccion de estacion ................. 33
Conexiéon PROFIBUS (conector X30P)
de la opcion UFF41B ..........ccccoeeeeeennnnn. 32
Conexion puerta de acceso
UFF41B- PROFIBUS ...........ccoccuveen. 33
LED de estado en el funcionamiento
PROFIBUS ......cceiiiiiieeeeeeee e 34
LED L17 (FAULT PROFIBUS) ......ccccouveeennn. 34
LED L18 (RUN PROFIBUS) .....cccccevviinienann. 34
Terminacion de bus ...........cccccccceiiiiiiiiiinnnnen. 33
Conexion de variadores y del PC de
[[aTe =T a1 T=T o - 16

Conexion del bus de sistema SBUSplus (X36) .. 21
Conexién MOVIDRIVE® B/

MOVITRAC® B - Ethernet ...........coccovvvevveeenne.. 22
Conexion PROFIBUS (conector X30P)
de la opcion UFF41B ........ooioiiiiiiiiieieeieeee 32

Manual — Puerta de acceso del bus de campo UFF41B DeviceNet y PROFIBUS DP




indice Alfabético

15

Conexion puerta de acceso

UFF41B- PROFIBUS ......ccoiiiie e 33
Conexion UFFF41B - DeviceNet ..........coeeeeeeee 28
Configuracion de la comunicacion
através del PROFIBUS .........cccocviiiiiiine e, 133
Configuracion de la puerta de acceso del bus
de campo UFx41B y de los variadores ............... 36
Desarrollo de puesta en marcha ..................... 44
Descripcion de las funciones
de la puerta de acceso ...............cce...... 36
Configuracién de puerta de acceso del bus de
campo y de unidades de esclavo ........................ 39

Configuracion de puerta de acceso
y de unidades de esclavo
Ajuste de los variadores
MOVIDRIVE® By MOVITRAC®B ........ 40

IDs CAN utilizadas ........cccccceveeiiiiiiiiiciinrnnnnne.. 56
Configuracion definida por el usuario ................. 38
Configurar canal de comunicacion
via Ethernet ..., 125
Contenido de este manual .........ccccceeevviinnnnnneee. 10

D
Datos técnicos
Conexién de bus puerta de acceso

del bus de campo UFF41B ................. 148
Datos técnicos generales ...........cccceeeeeeennn... 146
Puerta de acceso del bus de campo
UFF41B e 147
Derechos de autor ..........cccceveeeeeeiiieiiiiniieeeee, 7
Derechos de reclamacion en caso de defectos ....7
Desarrollo de puesta en marcha ...............oee...... 44
Establecimiento de la conexion
de ingenieria .........cccccooeeeeiiiiiiiiiiiiins 44

Observar y controlar los datos de proceso ..... 49
Procesamiento de fallos y mensajes

de estado ..........oooveiiiiiiiiiiii, 54
Desarrollo del diagndstico de PROFIBUS-DP ..145
Desarrollo del diagndstico DeviceNet ............... 143
Descripcioén de las funciones de la puerta
A€ ACCESO .oiiiiiiiiee ettt 36

AULOGJUSTEE ... 36
Configuracion definida por el usuario ............. 38
Salvaguarda de datos ...........cccccoeveviiiiinennn, 41

Descripcidn del funcionamiento de las
bornas, interruptores DIP y LEDs de la

opCiON UFF41B ..., 16
Diagnostico de fallos ........cooccieiiiiiiiiiiiiiiee, 139

Mensajes de fallo de la puerta de
acceso del bus de campo ................... 139

Diagnostico de fallos en el funcionamiento en
DeviceNet

Desarrollo del diagndstico .............cccceeevunee. 143
Diagnostico de fallos en el funcionamiento en
PROFIBUS DP-V1

Desarrollo del diagndstico ..........cccceveeeeennn. 145

Dimensiones
Maédulo maestro MOVIAXIS® MXM con opcion
puerta de acceso del bus de campo

UFFA41B ... 150
Puerta de acceso del bus de
campo UFF41B/UOH21B ................ 149
DirecCion IP ... 24
Direccion IP por defecto del interruptor
DIP ST i 24
Direccion MAC ... 24
Direccionamiento TCP/IP y subredes ................ 24
Clases de red ........ccccccvceeiiiiciiieiiiiee e 25
Direccion IP ... 24
Direccion MAC ... 24
Maéscara de subred ..............cccoooviiiiiiiennnnnenn. 25
Puerta de acceso estandar .............ccccccceee.. 26
Directorio de objetos CIP
Connection Object ...........cccccvvviveeeeeiaaeeeninn, 76
DeviceNet Object ...........occooeviiiiieeiiiiiiienenn, 75
Identity OBJECt ........c.eeviiiiiiiiiiiee e 73
Objeto Parametros ...........cccccccvvuvvveeeniaaenennann. 80
Register Object ..........ccccvviiiiiiiiiiiiiiiieee 77
E
Ejecutar funciones con las unidades
Leer/ cambiar parametros de unidades ...... 136
Parametrizar unidades en el arbol
de pardmetros .........cccceeeeeeiniininnnnnnnnn. 136
Puesta en marcha (online) de unidades ...... 137
Ejemplo de control para Simatic S7 ................... 92
Ejemplo de programa STEP7 .........ccccuuve...... 92
Ejemplo de programa
SIMATIC S7 oo 113
Ejemplo de programa STEP7 ........cccccovvvveeeennnn. 92

Ejemplos de planificacion en RSLogix 5000 ...... 61
Acceso a parametros de la puerta
de acceso del bus de campo

UFFA41B ..o 64
Acceso a parametros de unidad de
unidades de nivel inferior ..................... 67

Puerta de acceso del bus de campo

UFF41B con 16 datos de proceso ....... 61

Esquema de conexiones

MOVIAXIS® en el bus del sistema CAN 1 ..... 19
MOVIAXIS®, MOVIDRIVE® B

y MOVITRAC® B en el bus del

sistema CAN T ..o, 20
MOVIDRIVE® B, MOVITRAC® B

en el bus del sistema CAN 1

de la opcion UFF41B ..........ccccoeeeeeennnnn. 17
Puerta de acceso del bus de campo

UFF41B en el médulo maestro

MOVIAXIS® .o 14
Esquema de conexiones MOVIAXIS® en
el bus del sistema CAN 1 .....cooiiiiiiiiiiiieiiieeeees 19

Manual — Puerta de acceso del bus de campo UFF41B DeviceNet y PROFIBUS DP

155



indice Alfabético

15 |=
Esquema de conexiones MOVIAXIS®, en el bus del sistema CAN 1 ............... 19
MOVIDRIVE® B y MOVITRAC® B en Esquema de conexiones MOVIAXIS®,
el bus del sistema CAN 1 ....oovevcieeeeeeeeeeeeeeeee 20 MOVIDRIVE® By MOVITRAC® B
Esquema de conexiones MOVIDRIVE® B, en el bus del sistema CAN 1 ............... 20
MOVITRAC® B en el bus del sistema Esquema de conexiones MOVIDRIVE® B,
CAN 1 de la opcion UFF41B ........cc.ccccenn. 17, 18 MOVITRAC® B en el bus del sistema
Exclusién de responsabilidad .............ccccovvvveeeeen. 7 CAN 1 de la opcion UFF41B ............... 17
F LED de estado de la puerta de acceso
Fallo de configuracion entre puerta de acceso del bus de campo UFF41B .................. 23
del bus de campo y unidad de esclavo ............... 55 Tarjeta de memoria SD tipo OMG4.B ........... 26
Funcionamiento de Tension de alimentacion ...............cccceceeuueneee. 13
MOVITOOLS® MotionStudio .............ccooo..eveeee. 116 Intercambio de datos de proceso ...................... 10
Funciones de seguridad ..........cccccceevirriierieenennne 8 Intercambio de datos de proceso (DeviceNet)
Funciones de vigilancia _______________________________________ 11 Bit-Strobe /O .....ccoooveiiieiiieeieeeeee e 71
Funciones PROFIBUS DP-V1 .......o.ccoovvviiinnnn., 94 Comportamiento del tiempo de
desbordamiento en Bit-Strobe I/O ....... 72
G . .
GlOSANO ...t 151 Comportamiento (.je/ tiempo de
. desbordamiento en Polled I/O ............. 70
Guardar datos en latarjeta SD ..........oooocvvvvveenene. 42 e N N 70
' Interfaces de bus de campo de SEW,
Indicaciones de montaje e instalacion ................ 12 CAracteristiCas .........ococoveveveeeeeeeeeeeeee e 97
Indicaciones generales .........cccccoevviiiiiiiiiineeeeennn. 6 INtroduccion ........ccceeeeviiiiiiiiiiieeee e, 10
Derechos de autor ...........ccccccueeeeeeiiiieeeiieiieas 7 L
Estructura de las notas de seguridad ............... 6 LED 1 (estado CAN 1) ..cooveeieiieieeceeee e 23
Exclusion de responsabilidad ........................... 7 LED 13 (BUS-FAULT) ..ccoviiiiiiiiieceeeeeeees 31
Uso del manual .............c..ccocooiiiiiiiiinie. 6 LED 14 (BIO) oo 31
Instalacién LED 15 (PIO) evieiiiieee et 30
Apantallado y tendido del cable de bus .......... 35 LED 16 (MOd/Net) .....oevvvvvveeeiiiiiiiiiiieeeiceeee e 30
Conexion bus de sistema CAN 1 LED 2 (estado CAN 2) ....oviiiiiiiiieeeeiieeee e 23
(conector X33) / CAN 2 LED 3 (estado del programa) ........c.ccccccvveeeennnee 23
(conector X32) de la opcién UFF41B .17 LED 4 (estado del PLC) ....c.ccooeeuveveeeceeeereeen 24
Conexion de la interface Ethernet (X37) ......... 21 LED 5 (USUAMIO) ..o 24
Conexion de la puerta de acceso del bus de LED de estado de la puerta
campo UFF41B a una red DeviceNet ...27 de acceso del bus de campo UFF41B ............... 23
Conexion de la puerta de acceso del LED 1 (estado CAN 1) ....ccocveveeeeieieeircrnnn, 23
bus de campo UFF41B a una red LED 2 (65tado CAN 2) ...coovveeeeeeereereeseeen, 23
E’ROFIBUS ........................................... 32 LED 3 (estado del programa) .................... 23
Conexion de variadores y del PC LED 4 (e5tado del PLC) w...oovvveeeeeeeeeeeeee 24
0 INGEMIBIIA wvvvsssssivvvressssssvvnssssn 16 LED 5 (USUBIIO) «.vvveoeeeeereeeeeeeeeeeeeeeeeeseseeeens 24
Conexién del bus de sistema . .
SBUSPUS (X36) oo 21 'E)ED. de estado en el funcionamiento
o ] ) eViCENEL .o, 30
Descripcion del funcionamiento LED 13 (BUS-FAULT) wovoveveeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 31
de las bornas X5a / X5b
(mbdulo maestro MOVIAXIS®) .......... 13 LED 14 (BIO) ....ooveeeeecie e 31
Descripcién del funcionamiento LED 15 (PIO) ....oeeeeeeeeeeeeeee e 30
de las bornas, interruptores LED 16 (MOA/NEt) .......ccvveeeeeeeiiieeciieecieen, 30
DIP y LEDs de la opcién UFF41B ... 16 LED de estado en el funcionamiento
DIreCCIén /P por defecto del PROF'BUS ......................................................... 34
interruptor DIP ST .......ccocvvvvvereeeenian, 24 LED L17 (FAULT PROFIBUS) ..........cccc......... 34
Esquema de conexiones de la puerta LED L18 (RUN PROFIBUS) .....cccccoeveeerennnne. 34
de acceso del bus de campo UFF41B LED L17 (FAULT PROFIBUS) ....cccccovvrivirrereenn. 34
en el médulo maestro MOVIAXIS® ... 14 LED L18 (RUN PROFIBUS) .....ccccccveeiiiiiireeene 34
Esquema de conexiones MOVIAXIS® LED Power-UP-Test .....cooeeiiiiiiieeeeceeee e 31
156 Manual — Puerta de acceso del bus de campo UFF41B DeviceNet y PROFIBUS DP




indice Alfabético

15

M
Maestro C1
Planificacion ..............cvvvviviiiiiiiieieieeeeeeeeeeenn, 112
Mascara de subred .........cccoceeeiiiiiiiiiiie 25
Mecanismo de restablecimiento ......................... 43
Mensajes de fallo de la puerta de
acceso del bus de campo ..., 139
Fallo al cambiar unidades ............................. 142
Fallo en el procesamiento de los datos de
PrOCESO ..ot 141
Fallos generales ............cccocouciiiiiiieiiinene, 140
MOVITOOLS® MotionStudio ............ccccovvenen... 116
Comunicacién a través de
PROFIBUS DP/DP-V1 ... 128
Comunicacion a través de USB
(directamente) ...........ccccoeeveiiiiiinnannn, 120
Comunicacién via Ethernet .................cc.uu..... 124

Ejecutar funciones con las unidades ...116, 136
Establecer comunicacién con

las unidades ..........cccoceeeeiiiiiiianaeae, 116
Establecer comunicacion

yescanearlared ..........oocccooeeneeen... 117
Herramientas de configuracién

y diagndstico especiales ..................... 138
Iniciar el software y crear un proyecto .......... 117
Modo de comunicacion ..............ccccccccceeeeenn. 118
Primeros pasos ...........oeuuvvieveieeiiiiiiiiaeieneeenns 117
Seleccionar el modo de comunicacion

(online u offline) .........cccoveeeiiiiieninnn 119

N

Nombres de productos y marcas ...........cccceeevvuneee. 8

Notas de seguridad .........ccoccceiiiiiiiie i, 8
Aplicaciones de elevacion ............ccccoccceveveeenn.. 8
Funciones de seguridad ..........cccccccevieiiiiiicnnns 8
Nombres de productos y marcas .............c........ 8
Notas generales de sequridad para

los sistemas de bus ...............coevvuviinnnnnnn. 8
Otros documentos validos ............ccccoueeeeeeeeennn. 8
Tratamiento de residuos ..............c.cccccveveveenenn. 9

Notas generales de seguridad para

los sistemas de bus ........ooooiiiiiiiii 8

0]

Observar y controlar los datos de proceso
Diagnéstico de datos de proceso ................... 49
Especificacion manual (Forcen) de

datos de proceso de salida ................... 51

Otros documentos validos .......ccccceeeeeiiieiieeennnnn.n. 8

P

Parametros de comunicacién

PROFIBUS DP/DP-V1 ....oooiiiiiieiiiieee e 135

Planificacion
Maestro CT ....cvveeeeeiiieeeeeieeeeceeee e, 112

Planificacion con STEP7 ......cccccccoeeeiiiiiiiiiineeene.. 88

Planificacion de proyecto del PLC

y del maestro (escaner de DeviceNet) ............... 58
Planificacion de un maestro PROFIBUS DP ...... 87
Archivo GSD ........cccovvveeiiiiiiieiiieeeecceee 87
Configuraciones DP .............ccccovceveviiiieeeieinn, 90
Instalacion del archivo GSD en STEP7 ......... 88
Modo general de proceder ...............cccueeeen. 87
Planificacion con STEPT ............cccccovuveveeen.... 88

Planificacion del proyecto y puesta
en marcha en el bus de campo

PROFIBUS DP-V1 ..ooiiiiiiiiieeeeee e 87
Planificacién de un maestro
PROFIBUS DP ..o 87
Posibilidades de montaje de la puerta
de acceso del bus de campo UFF41B ............... 12
Power-UP-Test (LED) .....cccevviiiiiiiieeeiieeeee 31

Procesamiento de fallos y mensajes de estado
Tiempo de desbordamiento de

bus de campo ......cccccviiiiiiiiiiie 56
PROFIBUS DP-V1
Estructura del canal de parametros ............... 98
FUNCIONES .......cceeeieiiiiiiiiiiiiieee . 94
Procesamiento de alarma .................ccccuun..... 96
SEeIVICIOS ...ccooeeeeeeie e 96
Proyeccién y puesta en marcha en
el bus de campo DeviceNet ..........cccoevviiicnnnnnene. 57
Planificacién de proyecto del PLC y del
maestro (escaner de DeviceNet) ......... 58
Puerta de acceso estandar ...........ccccccvvveeeenenn.n. 26
S
Salvaguarda de datos ..........ccccoviiieiiiiniiineenen 41
Guardar datos en la tarjeta SD ...................... 42
Mecanismo de restablecimiento .................... 43
SIMATIC S7
Ejemplo de programa .............ccccccevvenninnnnnn. 113
T
Tarjeta de memoria SD tipo OMG4.B ................ 26
Actualizacion de Bootloader .......................... 26
Tension de alimentacion .........ccccccceeeveiiiiiinnnns 13

Conexioén bus de sistema CAN 1/
alimentacion de tension

(conector X26) ........cccceeeeiicnieiiiiiinenn 15
Descripcion del funcionamiento

de las bornas X5a / X5b

(médulo maestro MOVIAX/S®) ............ 13

Descripcion del funcionamiento
de las bornas y LEDs (carcasa

de la puerta de acceso UOH21B) ........ 15
en el modulo maestro MOVIAXIS® ... 13
u
Uso del manual .......ccccccevveeeeiiiniiieeieeee e 6
Vv
Validez de los archivos EDS para la
opCiON UFF41B ..o 57

Manual — Puerta de acceso del bus de campo UFF41B DeviceNet y PROFIBUS DP

157






SEW-EURODRIVE - Driving the world




Accionamientos \ Automatizacion de accionamientos \ Integracion de sistemas \ Servicios

Como mover el mundo

Con personas de ideas ~ Con un servicio de Con un amplio know-how Con una calidad sin limites
rapidas e innovadoras ~ mantenimiento a su Con accionamientos y controles en los sectores mas cuyos elevados estandares
con las que disefiar el disposicion en todo el que mejoran automaticamente importantes de nuestro  hacen del trabajo diario
futuro conjuntamente. mundo. el rendimiento de trabajo. tiempo. una labor méas sencilla.

‘ SEW-EURODRIVE

/ . j ‘ Guiando al mundo
Y Yh

Con una presencia global Con ideas innovadoras  Con presencia en internet
para soluciones rapidas en las que podra donde le sera posible
y convincentes: encontrar soluciones acceder a la informacion
en cualquier rincon del mundo. para el mafiana. y a actualizaciones de
software las 24 horas
del dia.

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG

P.0. Box 3023 - D-76642 Bruchsal / Germany
Phone +49 7251 75-0 - Fax +49 7251 75-1970
sew@sew-eurodrive.com

— www.sew-eurodrive.com




	1 Indicaciones generales
	1.1 Uso del manual
	1.2 Estructura de las notas de seguridad
	1.3 Derechos de reclamación en caso de defectos
	1.4 Exclusión de responsabilidad
	1.5 Derechos de autor

	2 Notas de seguridad
	2.1 Otros documentos válidos
	2.2 Notas generales de seguridad para los sistemas de bus
	2.3 Funciones de seguridad
	2.4 Aplicaciones de elevación
	2.5 Nombres de productos y marcas
	2.6 Eliminación

	3 Introducción
	3.1 Contenido de este manual
	3.2 Características

	4 Indicaciones de montaje e instalación
	4.1 Posibilidades de montaje de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B
	4.2 Tensión de alimentación
	4.3 Conexión de variadores y del PC de ingeniería
	4.4 LED de estado de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B
	4.5 Dirección IP por defecto del interruptor DIP S1
	4.6 Tarjeta de memoria SD tipo OMG4.B
	4.7 Conexión de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B a una red DeviceNet
	4.8 Conexión de la puerta de acceso del bus de campo UFF41B a una red PROFIBUS
	4.9 Apantallado y tendido del cable de bus

	5 Configuración de la puerta de acceso del bus de campo UFx41B y de los variadores
	5.1 Descripción de las funciones de la puerta de acceso
	5.2 Desarrollo de la puesta en marcha

	6 Proyección y puesta en marcha en el bus de campo DeviceNet
	6.1 Validez de los archivos EDS para la opción UFF41B
	6.2 Planificación de proyecto del PLC y del maestro (escáner de DeviceNet)
	6.3 Ejemplos de planificación en RSLogix 5000

	7 Comportamiento funcional en DeviceNet
	7.1 Intercambio de datos de proceso
	7.2 El Common Industrial Protocol (CIP)
	7.3 Códigos de retorno del ajuste de parámetros mediante Explicit Messages
	7.4 Definiciones de términos

	8 Planificación del proyecto y puesta en marcha en el bus de campo PROFIBUS DP-V1
	8.1 Planificación de un maestro PROFIBUS DP

	9 Características de operación en PROFIBUS DP V1
	9.1 Intercambio de datos de proceso con la puerta de acceso del bus de campo UFF41B
	9.2 Tiempo de desbordamiento de PROFIBUS DP V1

	10 Funciones de PROFIBUS DP-V1
	10.1 Introducción a PROFIBUS DP-V1
	10.2 Características de las interfaces de bus de campo de SEW
	10.3 Estructura del canal de parámetros DP-V1
	10.4 Planificación del proyecto de un maestro C1

	11 Funcionamiento de MOVITOOLS® MotionStudio
	11.1 Acerca de MOVITOOLS® MotionStudio
	11.2 Primeros pasos
	11.3 Modo de comunicación
	11.4 Comunicación a través de USB (directamente)
	11.5 Comunicación vía Ethernet
	11.6 Comunicación a través de PROFIBUS DP/DP-V1
	11.7 Ejecutar funciones con las unidades
	11.8 Herramientas de configuración y diagnóstico especiales

	12 Diagnóstico de fallos
	12.1 Mensajes de fallo de la puerta de acceso del bus de campo
	12.2 Desarrollo del diagnóstico en el funcionamiento en DeviceNet
	12.3 Desarrollo del diagnóstico en el funcionamiento en PROFIBUS DP-V1

	13 Datos técnicos
	13.1 Datos técnicos generales
	13.2 Puerta de acceso del bus de campo UFF41B
	13.3 Conexión de bus
	13.4 Dimensiones

	14 Apéndice
	14.1 Acceso de parámetros a través de DeviceNet a unidades de nivel inferior
	14.2 Acceso de parámetros a través de PROFIBUS DP-V1 a unidades de nivel inferior
	14.3 Acceso a los parámetros a través de interfaces de ingeniería a unidades inferiores

	15 Índice Alfabético

