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Berorda komponenter

1 Berorda komponenter

Denna handbok galler for féljande produkter:

Anslutningsmodul ..Z.1. med faltbussgranssnitt
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DeviceNet med integrerad MQD21A/Z31A MQD22A/Z31A MQD32A/Z31A
ministyrenhet
CANopen MFO21A/Z31A MFO22A/Z31A MFO32A/Z31A
Faltfordelare ..Z.3. med faltbussgranssnitt
O inget 1/0 4x1/2x0 (M12) 6 x1(M12)
I B eYeYs} g 000
8
— re) éo 00 ~ooo
DeviceNet MFD21A/Z33A MFD22A/Z33A MFD32A/Z33A
DeviceNet med integrerad MQD21A/Z33A MQD22A/Z33A MQD32A/Z33A
ministyrenhet
CANopen MFO21A/Z33A MFO22A/Z33A MFO32A/Z33A
Faltfordelare ..Z.6. med faltbussgranssnitt
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Allmanna anvisningar
Anvandning av Montage- och driftsinstruktionen

2 Allmanna anvisningar
2.1 Anvéndning av Montage- och driftsinstruktionen

Montage- och driftsinstruktionen ar en integrerad del av produkten och innehaller viktiga
anvisningar for drift och underhall. Montage- och driftsinstruktionen vander sig till alla
personer som arbetar med montering, installation, idrifttagning och service pa pro-
dukten.

Montage- och driftsinstruktionen maste hallas tillganglig i Iasligt skick. Anlaggnings- och
driftsansvariga, samt personer som under eget ansvar arbetar med apparaten, maste
ldsa montage- och driftsinstruktionen i sin helhet och forsta dess innehall. Vid oklarheter
eller behov av ytterligare information, kontakta SEW-EURODRIVE.

2.2 Sédkerhetsanvisningarnas uppbyggnad

Séakerhetsanvisningarna i denna Montage- och driftsinstruktion ar uppbyggda pa fol-
jande satt:

Symbol

>

A SIGNALORD!

Typ av fara och dess kalla
Mojliga konsekvenser om anvisningen inte foljs
« Atgarder fér avvarjande av fara

Symbol Signalord Betydelse Konsekvenser om
anvisningen inte foljs
Exempel: Omedelbar livsfara Ddédsfall eller svara skador.

A n VARNING! Mojlig farlig situation Ddodsfall eller svara kroppsskador
Allman fara

Y a g OBS! Méjlig farlig situation Lattare kroppsskador
Specifik fara, OBS! Risk for skador pa utrustning och | Skador pa drivsystemet eller dess

t.ex. elektriska stétar material omgivning
TIPS Nyttig information eller tips.
Py Underlattar hanteringen av
1 drivsystemet.
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Allmanna anvisningar
Aberopande av garanti

2.3 Aberopande av garanti

Anvisningarna i Montage- och driftsinstruktionen samt handboken maste f6ljas. Detta ar
en forutsattning for storningsfri drift och for att eventuella garantiansprak skall uppfyllas.
Las darfér dessa anvisningar samt handboken innan apparaten tas i drift!

2.4 Ansvarsbegrdnsning

For att garantera saker drift av faltbussgranssnitt, faltférdelare och omformare
MOVIMOT® MM..D, och for att angivna produktegenskaper och prestanda skall upp-
fyllas maste Montage- och driftsinstruktionen ovillkorligen féljas. SEW-EURODRIVE
atar sig inget ansvar for person-, sak- och formégenhetsskador som beror pa att
Montage- och driftsinstruktionen inte har f6ljts. Inga garantiansprak kan goéras gallande
i sddana fall.

2.5 Upphovsrittsinformation

© <2008> — SEW-EURODRIVE. Med ensamrétt.

Varje form av mangfaldigande, bearbetning, spridning eller annat utnyttjande, helt eller
delvis, ar forbjudet.
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Sakerhetsanvisningar
Allmant

3

3.1

3.2

3.3

Sakerhetsanvisningar

Allmént

Malgrupp

Foljande grundlaggande sakerhetsanvisningar har till syfte att férebygga person- och
utrustningsskador. Anvandaren maste sakerstalla att de grundlaggande sakerhetsan-
visningarna beaktas och respekteras. Anlaggnings- och driftsansvariga, samt personer
som under eget ansvar arbetar med apparaten, maste lasa Montage- och driftsinstruk-
tionen samt handboken i sin helhet och férsta dess innehall. Vid oklarheter eller behov
av ytterligare information, kontakta SEW-EURODRIVE.

Skadade produkter far aldrig installeras eller tas i drift. Meddela omedelbart eventuella
transportskador till transportforetaget.

Under drift kan MOVIMOT®-drivsystem, beroende pa aktuell skyddsklass, uppvisa
atkomliga spanningsférande, rorliga eller roterande delar, liksom heta ytor.

Felaktig borttagning av skyddskapor, felaktig anvandning och felaktig installation eller
drift medfor risk foér svara skador pa personer och utrustning. Ytterligare information
finns i dokumentationen.

Allt arbete med installation, idrifttagning, reparation och underhall far endast utféras av
kvalificerad elektriker (IEC 60364 och CENELEC HD 384 eller DIN VDE 0100 och
IEC 60664 eller DIN VDE 0110 samt nationella foreskrifter for férebyggande av olycks-
fall maste foljas).

Elektriker, inom ramen for dessa grundlaggande sakerhetsanvisningar, ar personer som
ar fortrogna med uppstallning, montering, idrifttagning och drift av produkten, och som
ar adekvat kvalificerade for dessa uppagifter.

Allt arbete med transport, lagring, drift och atervinning maste utféras av personer som
har fatt motsvarande instruktion.

Avsedd anvédndning

Faltférdelare och faltbussgranssnitt ar avsedda for industriell anvandning. De motsvarar
gallande normer och foreskrifter och uppfyller kraven enligt lagspanningsdirektivet
73/23/EEG.

Tekniska data och anslutningsanvisningar finns pa markskylten och i dokumentationen.
Dessa anvisningar skall ovillkorligen foljas.

Idrifttagning (inledning av reguljar drift) ar inte tillaten férran det ar faststallt att maskinen
uppfyller EMC-direktivet 2004/108/EG och att slutprodukten ar i dverensstammelse med
Maskindirektivet 98/37/EG (beakta EN 60204).

MOVIMOT®-omformare uppfyller kraven enligt radets direktiv 2006/95/EG (Lagspan-
ningsdirektivet). De normer som listas i Férsakran om dverensstammelse har tilldmpats
fér omformare MOVIMOT®.
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3.31

3.3.2

3.4

3.5

3.6

Sakerhetsanvisningar
Kompletterande underlag

Sakerhetsfunktioner

Faltférdelare, faltbussgranssnitt och omformare MOVIMOT® far inte anvandas for att
uppfylla sakerhetsfunktioner som inte ar uttryckligen beskrivna och tillatna.

Vid anvandning av MOVIMOT®-omformare i sakerhetsrelaterade tillampningar maste
det kompletterande dokumentet "Safe disconnection for MOVIMOT®" foljas. | saker-
hetstekniska tillampningar far endast sadana komponenter anvédndas som SEW-
EURODRIVE uttryckligen har levererat i detta utférande!

Lyfttilampningar

Vid anvandning av MOVIMOT®-omformare i lyfttilampningar maste speciella anvis-
ningar for konfigurering och installningar for lyfttilampningar i driftsinstruktionen for:
MOVIMOT® fdljas.

Omformare MOVIMOT® far inte utnyttjas som sakerhetsfunktion i lyfttillampningar.

Kompletterande underlag

Dessutom skall foljande trycksaker beaktas:

* Montage- och driftsinstruktion "Vaxelstromsmotorer DR/DV/DT/DTE/DVE, asyn-
krona servomotorer CT/CV"

* Montage- och driftsinstruktion "Vaxelstromsmotorer DRS/DRE/DRP"
« Montage- och driftsinstruktionerna "MOVIMOT® MM..C" och "MOVIMOT® MM..D"
« Handboken "Positionering och sekvensstyrning IPOSPUs®

Transport, lagring

Anvisningarna for transport, lagring och korrekt hantering skall foljas. Miljoférhallanden
i enlighet med "Tekniska data" skall vara uppfyllda. Inskruvade lyftdglor skall dras at val.
De ar dimensionerade for vikten hos MOVIMOT®-drivenheten. Ingen ytterligare last far
anbringas. Vid behov skall Idmpliga och tillrackligt dimensionerade transportanord-
ningar (t.ex. telfrar) anvandas.

Uppstéllning

Uppstallning och kylning av apparater maste ske i enlighet med gallande foreskrifter och
tillhérande dokumentation.

Faltférdelare, faltbussgranssnitt och omformare MOVIMOT® skall skyddas mot otillatna
pakanningar.

Om inget annat uttryckligen foreskrivs ar foljande tillampningar férbjudna:
* Anvandning i explosionsfarlig miljo.
« Anvandning i omgivning med skadlig olja, syra, gas, anga, damm, stralning etc.

* Anvandning i icke-stationara tillampningar dar kraftiga mekaniska vibrationer och
stotar kan férekomma.
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Sakerhetsanvisningar
Elektrisk anslutning

3.7

3.8

3.9

Elektrisk anslutning

Vid arbete pa spanningsforande faltfordelare, faltbussgranssnitt och MOVIMOT®-
omformare skall géllande nationella foreskrifter for férebyggande av olycksfall (t.ex.
BGV A3) fdljas.

Den elektriska installation skall utféras i enlighet med gallande féreskrifter, gallande t.ex.
ledararea, sakringar och skyddsledaranslutning. Mer detaljerad information finns i doku-
mentationen.

Anvisningar for EMC-riktig installation, som skarmning, jordning, filterinstallation och
kabelférlaggning finns i dokumentationen fér omformare MOVIMOT®. Tillverkaren av
maskinen eller anlaggningen ansvarar for att EMC-gransvardena enligt lag respekteras.

Skyddsatgarder och skyddsanordningar maste uppfylla gallande foreskrifter (t.ex
EN 60204 eller EN 61800-5-1).

Séker frankoppling

Drift

Faltférdelare och faltbussgranssnitt uppfyller alla krav for saker frankoppling av mat-
nings- och elektronikanslutningar i enlighet med EN 61800-5-1. For att garantera saker
frankoppling maste alla anslutna stromkretsar ocksa uppfylla kraven for saker fran-

koppling.

Anlaggningar i vilka faltfordelare, faltbussgranssnitt och omformare MOVIMOT® ar
inbyggda maste vid behov kompletteras med ytterligare 6vervaknings- och skyddsan-
ordningar i enlighet med géllande sékerhetsforeskrifter, t.ex. lagar om maskinutrustning,
férebyggande av olycksfall etc. | tilldmpningar med férhéjd faropotential kan ytterligare
skyddsatgarder vara nédvandiga.

Nar MOVIMOT®-omformare, eventuell faltférdelare och eventuell bussmodul har skilts
fran matningsspanningen far spanningsférande apparatdelar och kraftplintar inte ome-
delbart berdras eftersom det fortfarande kan féreligga spanning fran uppladdade kon-
densatorer. Vanta minst 1 minut efter franskiljning.

Sa snart det finns matningsspanning pa faltférdelare, pa faltbussgranssnitt och pa
omformare MOVIMOT® maste kapslingen vara sluten, dvs.:

«  MOVIMOT®-omformaren maste vara paskruvad.

» Anslutningsladans lock for eventuell faltférdelare och eventuellt faltbussgranssnitt
maste vara paskruvat.

» Eventuellt kontaktdon pa hybridkabel maste vara pasatt och fastskruvat.

Varning: Arbetsbrytaren pa eventuell faltférdelare skiljer endast ansluten MOVIMOT®-
drivenhet eller motor fran natet. Plintarna pa faltférdelaren ar fortfarande kopplade till
natspanning efter 6ppning av arbetsbrytaren.

Att driftindikeringen eller annan indikering ar slackt ar ingen garanti for att omformaren
ar spanningslds och skild fran natspanningen.

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare
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Sakerhetsanvisningar

Drift

Apparatens interna sakerhetsfunktioner eller yttre mekanisk blockering kan leda till att
motorn stannar. Vid eliminering av orsaken eller vid aterstallning kan drivenheten starta
av sig sjalv. Om detta av sakerhetsskal inte kan tillatas foér den drivna maskinen, skilj
apparaten fran matningsnatet innan reparationsarbetet inleds.

Varning: Heta ytor: Ytorna pa MOVIMOT®-drivenheten och externa tillval, t.ex. kylele-
mentet pa bromsmotstandet, kan under drift ha temperaturer éver 60 °C!
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Sakerhetsanvisningar
Kompletterande sakerhetsanvisningar for faltférdelare

3.10 Kompletterande sdkerhetsanvisningar for faltférdelare
3.10.1 Faltférdelare MFZ.3.

—_ o

W w

Innan faltbussgranssnittet eller motorkontaktdonet tas av maste apparaten skiljas
fran matningsnatet. Farliga spanningar kan dock finnas kvar i upp till 1 minut efter
franskiljning.

Under drift maste faltbussgranssnittet och hybridkabelns kontaktdon vara monterade
och fastskruvade pa faltférdelaren.

3.10.2 Faltfordelare MFZ.6.

T

Innan natanslutningsladans lock tas av maste apparaten skiljas fran matningsnatet.
Farliga spanningar kan dock finnas kvar i upp till 1 minut efter franskiljning.

Varning: Omkopplaren skiljer endast MOVIMOT®-omformaren fran natet. Efter Opp-
ning av arbetsbrytaren ar faltfordelarens plintar fortsatt kopplade till natet.

Under drift maste natanslutningsladans lock och hybridkabelns kontaktdon vara
monterade och fastskruvade pa faltférdelaren.

3.10.3 Faltfordelare MFZ.7.

=

Fore borttagning av MOVIMOT®-omformaren maste apparaten skiljas fran natspan-
ningen. Farliga spanningar kan dock finnas kvar i upp till 1 minut efter franskiljning.

Under drift maste MOVIMOT®-omformaren och hybridkabelns kontaktdon vara mon-
terade och fastskruvade pa faltférdelaren.

3.10.4 Faltfordelare MFZ.8.

EHDZ

Innan locket tas av fran natanslutningsladan eller fran MOVIMOT®-omformaren
maste apparaten skiljas fran matningsnatet. Farliga spanningar kan dock finnas kvar
i upp till 1 minut efter franskiljning.

OBS! Arbetsbrytaren skiljer bara den anslutna motorn fran natet. Efter mandévrering
av arbetsbrytaren ar faltférdelarens plintar fortsatt kopplade till natet.

Under drift maste natanslutningsladans lock p4 MOVIMOT®-omformaren och hybrid-
kabelns kontaktdon pa faltférdelaren vara monterade och fastskruvade.

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare
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Apparatuppbyggnad
Faltbussgranssnitt

4 Apparatuppbyggnad
4.1  Faltbussgranssnitt
411 Faltbussgranssnitt MF.21/MQ.21

(2]

1132777611
[1] Diagnoslydsdioder
[2] Diagnosgranssnitt (under férskruvningen)
4.1.2 Faltbussgranssnitt MF.22, MF.32, MQ.22, MQ.32
1132781835

(1]
(2]
(3]
(4]

Diagnoslydsdioder

Diagnosgranssnitt (under forskruvningen)
M12-anslutningar

Status-lysdiod

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare




Apparatuppbyggnad
Faltbussgranssnitt

4.1.3 Granssnittets undersida (alla MF../MQ..-grénssnitt)

(1]
(2]
(3]

1132786955

Forbindelse med anslutningsmodul
DIP-omkopplare (variantberoende)
Tatning

4.1.4 Apparatuppbyggnad, anslutningsmodul MFZ..

(1]
(2]

(3]
[4]
(5]
6]

[6]

1136176011

Plintrad (X20)

Potentialfritt plintblock fér genomdragning av 24 V

(Varning: Far inte anvandas for skarmning!)

Kabelférskruvning M20

Kabelférskruvning M12

Jordplint

Vid DeviceNet och CANopen: Micro-Style-kontaktdon/M12-kontaktdon (X11)
Pa AS-Interface: AS-Interface M12-kontaktdon (X11)

2 EMC-kabelférskruvningar ingar i satsen.

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare
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Apparatuppbyggnad

Typbeteckning for DeviceNet-granssnitt

4.2 Typbeteckning fér DeviceNet-granssnitt

MFD 21 A/ Z21 A

Variant

Anslutningsmodul:

Z11 = foér INTERBUS

Z21 = fér PROFIBUS

231 = fér DeviceNet och CanOpen
Z61 = for AS-interface

Varianter

21=4x1/2x0 (Anslutning via plintar)

22=4x1/2x0 (Anslutning via kontaktdon + plintar)
32=6xl (Anslutning via kontaktdon + plintar)

23 =4x1/2x0  (LWL-Rugged-Line, endast for InterBus)
33 =6xI (LWL-Rugged-Line, endast for InterBus)
MFI..  =INTERBUS

MQI.. = InterBus med integrerad ministyrenhet

MFP.. =PROFIBUS

MQP.. =PROFIBUS med integrerad ministyrenhet

MFD.. = DeviceNet

MQD.. = DeviceNet med integrerad ministyrenhet

MFO.. = CANopen

MFK.. = AS-Interface

4.3 Typbeteckning for CANopen-granssnitt

MFO 21 A/Z31A

Variant

Anslutningsmodul:

Z11 = for

INTERBUS

Z21 = for PROFIBUS
Z31 = for DeviceNet och CanOpen
261 = for AS-interface

Varianter

21=4x1/2x0O (Anslutning via plintar)

22=4x1/2x0 (Anslutning via kontaktdon + plintar)
32=6xl (Anslutning via kontaktdon + plintar)

23 =4x1/2x0  (LWL-Rugged-Line, endast for InterBus)
33 =6xI (LWL-Rugged-Line, endast for InterBus)
MFI..  =INTERBUS

MQl.. = InterBus med integrerad ministyrenhet

MFP.. =PROFIBUS

MQP.. =PROFIBUS med integrerad ministyrenhet

MFD.. = DeviceNet

MQD.. = DeviceNet med integrerad ministyrenhet

MFO.. = CANopen

MFK.. = AS-Interface

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -faltférdelare




Apparatuppbyggnad
Faltfordelare

4.4 Féltfordelare
4.4.1 Faltfordelare MF../Z.3., MQ../Z.3.

(6] (7] 5]

(4]

(3]

(8]

=~—19]

[10]

(2]

[1]1  Vid DeviceNet och CANopen: Micro-Style-kontaktdon/M12-kontaktdon (X11)
[2] Pa AS-Interface: AS-Interface M12-kontaktdon (X11)

[B] 2xM20x1,5

[4] 2xM25x1,5

[5] 2xM16x 1,5 (2 EMC-kabelférskruvningar i satsen)

[6] Plintar for faltbussanslutning (X20)

[7] Plintar for 24 V-anslutning (X21)

[8] Plintar for nat- och skyddsjord (PE) (X1)

[9]  Anslutning for potentialutjamning

[10] Anslutning for hybridkabel, anslutning till MOVIMOT® (X9)

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare

9]

1136195979

17



18

Apparatuppbyggnad
Faltfordelare

4.4.2 Faltférdelare MF../Z.6., MQ../Z.6.

(1]

(2]
(3]
(4]
(3]

6]
(71
(8]
9]

[4] (5] (6] (71 [813119]

1136203659

6 x M20 x 1,5 (2 EMC-kabelforskruvningar i satsen)
Vid DeviceNet och CANopen: Micro-Style-kontaktdon/M12-kontaktdon (X11), se féljande bild:
Vid AS-Interface: AS-Interface-M12-kontaktdon (X11), se féljande bild:

1136438155

2xM25x1,5

Anslutning for potentialutjiamning

Anslutning fér hybridkabel, anslutning till MOVIMOT®-omformare (X9)

Arbetsbrytare med ledningsskydd (kan lasas med 3 Ias, farg: svart/réd)

Endast pa modell MFZ26J: integrerad signalkontakt for arbetsbrytarens lage.

Checkback-signalen utvarderas via digital ingang DIO (se avsnittet "Anslutning av in- och utgangar
(I/O) i faltbussgranssnitten MF../MQ..") (— sid 63)

1136352395

Plintar for nat- och skyddsjord (PE) (X1)

Plintar for anslutning av buss, givare, stalldon (X20)

Pluggbar plint "Safety Power" for 24 V-matning av MOVIMOT® (X40)
Plintblock fér genomdragning av 24 V (X29), internt anslutet till 24 V via X20

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare




Apparatuppbyggnad
Faltfordelare

443

Faltférdelare MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z.7.

(1]
(2]

1136447627
Kabelférskruvning 2 x M25 x 1,5
Kabelférskruvning 5 x M20 x 1,5 (2 EMC-kabelférskruvningar i satsen)

Vid DeviceNet och CANopen: Micro-Style-kontaktdon/M12-kontaktdon (X11), se foljande bild:
Vid AS-Interface: AS-Interface-M12-kontaktdon (X11), se féljande bild:

@52 S.
Q. (D

-

1136456331

Anslutning for potentialutjamning

Anslutning for hybridkabel, anslutning till véxelstrdmsmotor (X9)

Plintar for anslutning av buss, givare, stalldon (X20)

Pluggbar plint "Safety Power" fér 24 V-matning av MOVIMOT® (X40)
Plintblock for genomd_l;_a@gning av 24 V (X29), internt anslutet till 24 V via X20
Omformare MOVIMO

Anslutning for hybridkabel, anslutning till MOVIMOT®-omformare

Plintar for rotationsriktningsfrigivning

Plintar for nat- och skyddsjord (PE) (X1)

Plint for integrerat bromsmotstand

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare

19



20

Apparatuppbyggnad
Faltfordelare

4.4.4 Faltférdelare MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8.

(1]

(2]
[4]

(5]
[6]
[7]
8]
[9]
[10]

[4] (3] (2] (1]
1136479371
Kabelforskruvning 6 x M20 x 1,5 (2 EMC-kabelférskruvningar i satsen)

Vid DeviceNet och CANopen: Micro-Style-kontaktdon/M12-kontaktdon (X11), se foljande bild:
Vid AS-Interface: AS-Interface-M12-kontaktdon (X11), se foljande bild:

1136438155

Kabelférskruvning 2 x M25 x 1,5

Plintar for nat- och skyddsjord (PE) (X1)

Arbetsbrytare (kan lasas med 3 las, farg: svart/rod)

Endast vid utférande MFZ28J: Integrerad checkback-mgjlighet for arbetsbrytarens lage. Checkback-
signalen utvarderas via digital ingang DIO (se avsnittet "Anslutning av in-och utgangar (I/O) i falt-
bussgranssnittet MF../MQ..") — sid 63)

1136352395

Omformare MOVIMOT®

Plintar for anslutning av buss, givare, stalldon (X20)

Pluggbar plint "Safety Power" for 24 V-matning av MOVIMOT® (X40)
Plintblock fér genomdragning av 24 V (X29), internt anslutet till 24 V via X20
Anslutning for hybridkabel, anslutning till vaxelstromsmotor (X9)

Anslutning fér potentialutjamning

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare




Apparatuppbyggnad

Typbeteckning for DeviceNet-faltfordelare

4.5 Typbeteckning for DeviceNet-faltfordelare

451 Exempel MF../Z.3., MQ../Z.3.

MFD21A/Z33A

4.5.2 Exempel MF../Z2.6., MQ../Z.6.

MFD21A/Z36F/AF1

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare

Anslutningsmodul

Z13 = for INTERBUS

723 = for PROFIBUS

Z33 = for DeviceNet och CANopen
763 = for AS-Interface

Féltbussgranssnitt

MFI../MQI.. =INTERBUS
MFP../MQP.. =PROFIBUS
MFD../ = DeviceNet
MQD.. = CANopen
MFO.. = AS-Interface
MFK..

Anslutningssatt

AF0 = Kabelgenomféring, metrisk

AF1 = med Micro-Style-kontaktdon/
M12-kontaktdon for

AF2 = DeviceNet och CANopen

AF3 = M12-kontaktdon for PROFIBUS
M12-kontaktdon fér PROFIBUS +

AF6 = M12-kontaktdon for 24 V DC-matning
M12-kontaktdon fér AS-Interface-anslutning

Anslutningsmodul

Z16 = for INTERBUS

726 = for PROFIBUS

Z36 = for DeviceNet och CANopen
266 = for AS-Interface

Faltbussgranssnitt

MFI.. / MQl.. = INTERBUS
MFP../MQP.. =PROFIBUS
MFD../ MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface

21



Apparatuppbyggnad

Typbeteckning for DeviceNet-faltfordelare

4.5.3 Exempel MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z.7.

MFD22A/MM15C-503-00/Z37F 0

4.5.4 Exempel MF../MM..Z.8., MQ../MM../Z.8.

MFD22A/MM22C-503-00/Z38F 0/AF1

Anslutningsmodul

Z17 = for INTERBUS

Z27 = for PROFIBUS

Z37 = for DeviceNet och CANopen
Z67 = for AS-Interface

Omformare MOVIMOT®

Féltbussgranssnitt

MFI.. / MQl.. = INTERBUS
MFP../ MQP.. =PROFIBUS
MFD../MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface

Anslutningssatt

AF0 = Kabelgenomféring, metrisk

AF1 = med Micro-Style-kontaktdon/
M12-kontaktdon fér

AF2 = DeviceNet och CANopen

AF3 = M12-kontaktdon for PROFIBUS
M12-kontaktdon féor PROFIBUS +

AF6 = M12-kontaktdon fér 24 V DC-matning
M12-kontaktdon fér AS-Interface-anslutning

Anslutningssatt
0=L/1=A
Anslutningsmodul

Z18 = for INTERBUS

Z28 = for PROFIBUS

Z38 = for DeviceNet och CANopen
Z68 = for AS-Interface

Omformare MOVIMOT®

Faltbussgranssnitt

MFI.. / MQl.. = INTERBUS
MFP.. / MQP.. = PROFIBUS
MFD.. / MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -faltférdelare




Apparatuppbyggnad 4

Typbeteckning for CANopen-faltfordelare

4.6 Typbeteckning for CANopen-faltférdelare

4.6.1 Exempel MF../Z.3., MQ../Z.3.

MFO21A/Z33A

4.6.2 Exempel MF../Z.6., MQ../Z.6.

MFO21A/Z36F/AF1

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare

Anslutningsmodul

Z13 = for INTERBUS

723 = for PROFIBUS

Z33 = for DeviceNet och CANopen
763 = for AS-Interface

Féltbussgranssnitt

MFI.. / MQl.. = INTERBUS
MFP../ MQP.. =PROFIBUS
MFD../MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface

Anslutningssatt

AF0 = Kabelgenomféring, metrisk

AF1 = med Micro-Style-kontaktdon/
M12-kontaktdon for

AF2 = DeviceNet och CANopen

AF3 = M12-kontaktdon for PROFIBUS
M12-kontaktdon fér PROFIBUS +

AF6 = M12-kontaktdon for 24 V DC-matning
M12-kontaktdon fér AS-Interface-anslutning

Anslutningsmodul

Z16 = for InterBus

226 = for PROFIBUS

Z36 = for DeviceNet och CANopen
266 = for AS-Interface

Faltbussgranssnitt

MFI.. / MQl.. = INTERBUS
MFP../ MQP.. =PROFIBUS
MFD../MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface

23
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Apparatuppbyggnad
Typbeteckning for CANopen-faltfordelare

4.6.3 Exempel MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z.7.

MFO22A/MM15C-503-00/Z37F 0

Anslutningsmodul

Z17 = for INTERBUS

Z27 = for PROFIBUS

Z37 = for DeviceNet och CANopen
Z67 = for AS-Interface

Omformare MOVIMOT®

Féltbussgranssnitt

MFI.. / MQl.. = INTERBUS
MFP../ MQP.. =PROFIBUS
MFD../MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface

4.6.4 Exempel MF../MM..Z.8., MQ../MM../Z.8.

MFO22A/MM22C-503-00/Z38F 0/AF1
Anslutningssatt

AF0 = Kabelgenomfdring, metrisk

AF1 = med Micro-Style-kontaktdon/
M12-kontaktdon fér

AF2 = DeviceNet och CANopen

AF3 = M12-kontaktdon for PROFIBUS
M12-kontaktdon fér PROFIBUS +

AF6 = M12-kontaktdon fér 24 V DC-matning
M12-kontaktdon fér AS-Interface-
anslutning

Anslutningssatt
0=XL/1=A
Anslutningsmodul

Z18 = for INTERBUS

Z28 = for PROFIBUS

Z38 = for DeviceNet och CANopen
268 = for AS-Interface

Omformare MOVIMOT®

Féltbussgranssnitt

MFI.. / MQl.. = INTERBUS
MFP.. / MQP.. = PROFIBUS
MFD../ MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -faltférdelare




Mekanisk installation
Installationsforeskrifter

5 Mekanisk installation
5.1 Installationsforeskrifter

1

TIPS

Vid leverans av faltfordelare ar kontaktdonet p& motorutgangen (hybridkabel) forsett
med ett transportskydd.

Detta garanterar skyddsklass IP40. For att specificerad skyddsklass skall uppratt-
hallas maste transportskyddet avldgsnas och ett Iampligt motkontaktdon monteras och
skruvas fast.

5.1.1 Montering

» Faltfordelare far endast monteras pa ett jamnt, vibrationsfritt och deformationsstyvt
underlag.

+ FOr att fixera faltférdelare MFZ.3 skall skruvar av storlek M5 med passande brickor
anvandas. Dra at skruvarna med momentnyckel (tillatet atdragningsmoment
2,8...3,1 Nm).

« For att montera faltfordelare MFZ.6, MFZ.7 eller MFZ.8 skall skruvar av storlek M6
med passande brickor anvandas. Dra at skruvarna med momentnyckel (tillatet
atdragningsmoment 3,1...3,5 Nm).

5.1.2 Installation i vatutrymmen eller utomhus

* Anvand lampliga kabelférskruvningar for kabeln (satt i reduceringspluggar vid
behov).

» Oanvanda kabelgenomforingar och M12-anslutningar skall férseglas med skruvlock.
+ Vid kabelgenomféring fran sidan skall kabeln férlaggas med en avrinningsslinga.

+ Kontrollera tatningsytorna fore atermontering av faltbussgranssnittet respektive
anslutningsladans lock. Rengér dem vid behov.

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare
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Mekanisk installation
Atdragningsmoment

5.2 Atdragningsmoment
5.2.1 Omformare MOVIMOT®

1138500619

Korsdra fastskruvarna for omformare MOVIMOT® till 3,0 Nm.

5.2.2 Faltbussgranssnitt/anslutningsladans lock

1138504331

Korsdra skruvarna for fixering av faltbussgranssnittet respektive anslutningsladans lock
till 2,5 Nm.

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -faltférdelare




Mekanisk installation
Atdragningsmoment

5.2.3 Skruvlock

1138509067

Dra at blindférskruvningarna férslutningsskruvarna fér potentiometer f1 och eventuell
anslutning X50 till 2,5 Nm.

5.2.4 EMC-kabelforskruvningar

1138616971

Dra at EMC-kabelférskuvningarna som skickats med av SEW-EURODRIVE med
féljande atdragningsmoment:

Forskruvning Atdragningsmoment
M12x 1,5 2,5Nm-3,5Nm
M16 x 1,5 3,0 Nm —4,0 Nm
M20 x 1,5 3,5 Nm —5,0 Nm
M25 x 1,5 4,0 Nm —5,5Nm

Kabeln i kabelférskruvningen maste kunna ta upp féljande dragkrafter:
+ Kabel med ytterdiameter > 10 mm: =2 160 N
* Kabel med ytterdiameter < 10 mm: = 100 N

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare
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Mekanisk installation
Atdragningsmoment

5.2.5 Motorkabel

1138623499

Dra at motorkabelns skruvar med 1,2 — 1,8 Nm

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -faltférdelare




Mekanisk installation 5
Faltbussgranssnitt MF.. / MQ..

5.3 Faéltbussgranssnitt MF.. / MQ..

Faltbussgranssnitt MF.. / MQ.. kan monteras pa foljande satt:
+  Montering pa MOVIMOT®-anslutningsladan
* Montering i anlaggning

5.3.1 Montering p4 MOVIMOT®-anslutningsladan
1. Tryck igenom halanvisningarna pa MFZ-underdelen fran insidan enligt bilden nedan:

1138656139

TIPS

Nar halanvisningarna [1] har 6ppnats maste eventuella grader slipas bort!

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare 29




5 Mekanisk installation
Faltbussgranssnitt MF.. / MQ..

2. Montera faltbussgranssnittet i enlighet med féljande bild pa anslutningsladan till
MOVIMOT®:

1138663947

30 Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -faltférdelare




Mekanisk installation
Faltbussgranssnitt MF.. / MQ..

5.3.2 Montering i anlaggning

Foljande bild visar fristdende (separat) montering av faltbussgranssnitt MF.. / MQ..
Faltbussgranssnitt:

1138749323

[1]  Skruvlangd min. 40 mm

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare
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5.4
5.41

Mekanisk installation
Faltfordelare

Faltfordelare

Montering av faltférdelare MF../Z.3., MQ../Z.3.
Foljande bild visar installationsmatten for faltférdelare ..Z.3.:

1138759307

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -faltférdelare




Mekanisk installation
Faltfordelare

5.4.2 Montering av féltférdelare MF../Z.6., MQ../Z.6.
Foljande bild visar installationsmatten for faltférdelare ..Z.6.:

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare

1138795019
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Mekanisk installation
Faltfordelare

5.4.3 Montering av féaltférdelare MF../MM../Z2.7., MQ../MM../Z.7.
Foljande bild visar installationsmatten for faltférdelare ..Z.7 ..

1138831499

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -faltférdelare




Mekanisk installation
Faltfordelare

5.4.4 Montering av faltférdelare MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8. (Byggstorlek 1)
Féljande bild visar installationsmatten for faltférdelare ..Z.8. (Byggstorlek 1):

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare

1138843147
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Mekanisk installation
Faltfordelare

5.4.5 Montering av faltférdelare MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8. (Byggstorlek 2)
Féljande bild visar installationsmatten for faltférdelare ..Z.8. (Byggstorlek 2):

1138856203

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -faltférdelare
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Installationsplanering ur EMC-synpunkt

6 Elektrisk installation
6.1 Installationsplanering ur EMC-synpunkt

6.1.1  Anvisningar om placering och montering av installationskomponenter

Korrekt val av ledningar, korrekt jordning och fungerande potentialutjamning ar avgo-
rande for framgangsrik installation av decentraliserade drivenheter.

| princip skall gallande normer tillampas. Darutdver skall féljande punkter foljas sar-
skilt:

* Potentialutjamning

— Oberoende av funktionsjord (skyddsledaranslutning) maste lagohmig potential-
utjdmning med HF-kapacitet garanteras (se dven VDE 0113 eller VDE 0100 del
540), t.ex. genom foljande atgarder:

— Fodrbindelse med god ytkontakt mot metalliska anlaggningsdelar
— Anvandning av jordningsband (HF-flata)

rEEEY
RREGF
R

DR ’
R
RN
A

RN
NN
N Y
X
X

1138895627

— Kabelskdrmningen for datakablar far inte anvandas fér spanningsutjamning.
+ Dataledningar och 24 V-matning

— Dessa skall forlaggas skilda fran stérande ledningar (t.ex. styrledningar till mag-
netventiler, motorledningar etc.)

« Faltfordelare

— Fo6r sammankoppling av féaltférdelare och motor rekommenderas SEW-
EURODRIVEs for andamalet fardigtillverkade hybridkabel.

1138899339

+ Kabelforskruvningar

— En férskruvning som ger god ytkontakt mot skarmen skall véljas (observera infor-
mationen om val och korrekt montering av kabelférskruvningar).
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+ Kabelskarm
— Kabelskdrmen maste ha goda EMC-egenskaper (hdg skarmdampning),
— Den maste ge kabeln mekaniskt skydd och elektrisk avskarmning.

— Den maste anslutas i ledningens andar med god ytkontakt mot apparatens
metallkapsling (via EMC-kabelférskruvningar av metall). Observera informa-
tionen om val och korrekt montering av kabelférskruvningar).

¢ Ytterligare information finns i trycksaken "Drive engineering, EMC in drive
Engineering".

6.1.2 Exempel pa anslutning av filtbussgrianssnitt MF.. / MQ.. och MOVIMOT®

Vid separat installation av faltbussgranssnitt MF.. /MQ.. och MOVIMOT® maste
RS-485-anslutningen utforas pa foljande satt:

* Med vidarekoppling av 24 V DC-matningen:
— Anvand skdrmade kablar

— Anslut skarmen till chassina i bada apparaterna via EMC-kabelférskruvningar av
metall (f6lj anvisningarna for val och korrekt montering av EMC-kabelférskruv-
ningar av metall)

— Anvand parvis tvinnade ledare (se féljande bild)

RS+ Y. RS+

RS- { — GND
24v . SV
GND L o RS-

1138904075

« Utan vidarekoppling av 24 V DC-matningen:

Om MOVIMOT® matas via separat 24 V DC maste RS-485-anslutningen utféras pa
féljande satt:

— Anvand skarmade kablar

— Anslut skarmen till chassina i bada apparaterna via EMC-kabelférskruvningar av
metall (f6lj anvisningarna for val och korrekt montering av EMC-kabelf6rskruv-
ningar)

— Referensspanningen GND ska dras med pa RS-485-granssnittet
— Tvinna ledarna (se féljande bild)

RS+
RS-
GND

®_.
o =

1138973579
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6.2 Installationsforeskrifter for faltbussgranssnitt och faltférdelare

6.2.1 Anslutning av néatkablar

Nominell spanning och frekvens hos MOVIMOT®-omformaren maste 6verens-
stdmma med data fér det matande natet.

Ledararean skall véljas i enlighet med instrémmen |, 5 vid nominell effekt. Informa-
tion for detta &ndamal: finns i kapitlet "Tekniska data" (— sid 173).

Avsakra ledningarna i natkabelns boérjan, efter samlingsskeneavgreningen. Anvand
sékringar av typ D, DO, NH eller ledningsskyddsbrytare. Dimensionera avsakringen
efter kabelarean.

En konventionell jordfelsbrytare som enda skyddsanordning ar inte tillatet. En all-
stromskanslig jordfelsbrytare ("Typ B") ar tillaten som skyddsanordning. Under
normal drift av MOVIMOT®-drivenheter kan lackstrommar > 3,5 mA forekomma.

Enligt EN 50178 kravs en andra skyddsjordledare (med minst samma ledararea som
natkabeln), ansluten parallellt med skyddsledaren men via separata anslutningar.
Under drift kan lackstrommar > 3,5 mA férekomma.

For styrning av MOVIMOT®-drivenheter maste kontaktorn ha kontakter med bruks-
kategori AC-3 enligt IEC 158.

| elnat med €] jordad stjarnpunkt (IT-nat) rekommenderar SEW-EURODRIVE att
isolationsvakt med pulskodsméatning anvands. Darigenom undviks felutlésningar av
isolationsvakten p.g.a. omformarens jordkapacitans.

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare
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6.2.2 Anvisningar om skyddsjord (PE) och/eller potentialutjazamning

/N

A FARA!

Felaktig skyddsjordanslutning (PE).

Dodsfall, svara kroppsskador eller utrustningsskador pa grund av elektrisk stot.
+ Max tillatet atdragningsmoment for forskruvningen ar 2,0 - 2,4 Nm.

* Observera foljande anvisningar for skyddsjord (PE).

Otillaten montering

Rekommendation: Montering med gaffelsko = Montering med massiv ledare
Tillatet for alla ledarareor Tillatet for ledarareor upp till 2,5 mm

2

E& & =\

M5
M5

) 75/

323042443 323034251 323038347

[11 Kabelsko som passar for M5-PE-skruvar

6.2.3 Tillatet anslutningstvarsnitt och strombelastbarhet hos plintarna

40

Natplintar X1, X21 Styrplintar X20
(skruvplintar) (fjaderplintar)
Ledararea (mm?) 0,2 mm? — 4 mm? 0,08 mm? - 2,5 mm?
Ledararea (AWG) AWG 24 — AWG 10 AWG 28 — AWG 12
Strombelastbarhet 32 A max kontinuerlig strom 12 A max kontinuerlig strém

Max tillatet atdragningsmoment for natplintarna uppgar till 0,6 Nm.
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6.2.4 Vidarekoppling av 24 V DC-matning vid modulhallare MFZ.1

+ lanslutningsomradet fér 24 V DC-matningen finns 2 stdende bultar M4 x 12. Bultarna
kan anvandas for vidarekoppling av 24 V DC-matningen.

1140831499

» Anslutningsbultarnas strémbelastning uppgar till 16 A.

+ Max tillatet atdragningsmoment fér sexkantmuttrarna pa anslutningsbultarna uppgar
till 1,2 Nm £ 20 %.

6.2.5 Tillkommande anslutningsmaéjligheter vid faltfordelare MFZ.6, MFZ.7 och MFZ.8

+ | anslutningsomradet for 24 V DC-matning finns ett plintblock X29 med 2 staende
bultar M4 x 12 och en pluggbar plint X40.

1<)

@

] X40 24V GND X29 &
Safety Power PE 1 2

1141387787

» Plintblocket X29 kan anvandas som alternativ till plint X20 (se "Apparatuppbyggnad"
(— sid 14)) for vidarekoppling av 24 V-matningsspanningen. De bada staende
bultarna ar internt kopplade till 24 V via plint X20.

Plinttilldelning
Nr. Namn Funktion

X29 1 24V 24 V-matningsspanning fér modulelektronik och givare
(stdende bult, byglad med plint X20/11)

2 | GND 0V24-referensspanning for modulelektronik och givare
(stdende bult, byglad med plint X20/13)

» Den pluggbara plinten X40 ("Safety Power") ar avsedd for extern 24 V DC-matning
av MOVIMOT®-omformare via ett sakerhetsrel3.

Darmed kan en MOVIMOT®-drivenhet anvandas &aven i sakerhetstillampningar.
Information om detta finns i "Saker frankoppling for MOVIMOT® MM.." for aktuell
MOVIMOT®-drivenhet.

Plinttilldelning
Nr. Namn | Funktion
X40 1 24V 24 V-matning for MOVIMOT® for frankoppling med sakerhetsrela
2  GND 0V24-referensspanning for MOVIMOT® for frankoppling med sakerhetsrela

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare
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Fran fabrik &r X29/1 byglad till X40/1 och X29/2 till X40/2, s att MOVIMOT®-omfor-
maren kan matas frdn samma 24 V DC-spanning som faltbussgranssnittet.

Riktvardena for de bada staende bultarna ar:

— Strombelastbarhet: 16 A

— Tillatet atdragningsmoment for sexkantmuttrarna: 1,2 Nm + 20 %
Riktvardena for skruvplintarna X40 ar:

— Strombelastbarhet: 10 A

— Ledartvarsnittsarea: 0,25 mm? — 2,5 mm? (AWG24 — AWG12)

— Tillatet atdragningsmoment: 0,6 Nm

6.2.6 UL-anpassad installation faltférdelare

Som anslutningskabel far endast kopparledningar for temperaturomradet 60/75 °C
anvandas.

Som extern 24 V DC-spanningskalla skall endast beprovade apparater med
begransad utspanning (U < 30 V DC) och begransad utstréom (I < 8 A) anvandas.

UL-godkannandet galler bara for drift i elnat med spanning mot jord till max. 300 V.
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6.2.7 EMC-kabelférskruvningar av metall

De fran SEW levererade EMC-kabelférskruvningarna av metall skall monteras pa
féljande satt:

1141408395

Varning: Skar av den isolerande folien [1] — vik den inte bakat!

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare
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6.2.8 Anslutningskontroll

A FARA!

For att forebygga person- och utrustningsskador pa grund av anslutningsfel maste alla
anslutningar kontrolleras fére spanningssattning.

Dadsfall eller svara skador pa grund av elektrisk stot.
+ Skilj samtliga faltbussgranssnitt fran anslutningsmodulen

« Dra av alla MOVIMOT®-omformare fran anslutningsmodulen (galler endast MFZ.7,
MFZ.8).

» Skilj alla kontaktdon for motorutgangar (hybridkablar) fran faltfordelaren

+ Utfor isolationstest pa kablarna i enlighet med gallande nationella féreskrifter
+ Kontrollera jordningen

+ Kontrollera isolationen mellan natkabeln och 24 VV DC-kabeln

» Kontrollera isolationen mellan natkabeln och kommunikationskabeln

» Kontrollera polariteten hos 24 V DC-kabeln

» Kontrollera polariteten hos kommunikationskabeln

+ Kontrollera natfasféljden

» Sakerstall potentialutjamning mellan faltbussgranssnitten

Efter kontroll av + Satt pa alla motorutgangar (hybridkablar) och férskruvningar

kabeldragning « Satt pa alla faltbussgréanssnitt och skruva fast dem
«  Anslut alla MOVIMOT®-omformare och skruva fast dem (endast vid MFZ.7, MFZ.8)
+ Satt pa locken pa alla anslutningslador
* Forslut oanvanda kontaktdon
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6.3 Anslutning med DeviceNet

6.3.1 Anslutningsmdjligheter for DeviceNet

Faltbussgranssnitt MFD/MQD kan anslutas via en Multiport eller via ett T-kontaktdon.
Om forbindelsen med MFD/MQD bryts paverkas inte 6vriga deltagare av detta utan
bussen kan forbli aktiv.

[]

MFD/MQD MFD/MQD MFD/MQD

(1]

(3]

MFD/MQD MFD/MQD MFD/MQD

@@= ¢S5 [

@@= ¢S5 [

1410878347

[1] Busstermineringsmotstand 120 Q
[2] T-kontaktdon
[3] Multiport

TIPS

Folj anslutningsanvisningarna i DeviceNet-specifikation 2.0!
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6.3.2 Anslutning av anslutningsmodul MFZ31 till MFD.. / MQD.. pa MOVIMOT®

= MFZ31 (DeviceNet) X20 131 L) MOVIMOT®
=== 19| 20| 21| 22| 23| 24| 25| 26| 27| 28| 29| 30| 31 3233343536:]
MFZ31
0 L (L | L
|§ 11234567 ]8]09][10]11][12]13]14]15]16]17] 18| = = I 4 | [ =T PPA S
= > >0 0 3 #] 4 O Qx| d| S| | ¢ e o
= 3 385 & 25
g (eXeX e} [2]
9000 5 -g)
MFD..
MQD.. (] (1]
X11 + -
1 [ DRAIN 24V,
4 ‘3 2 V+ bC
X11 5@
1 2 3 [ V-
4 |[CAN H
5 | CAN L

0 = Potentialniva 0

[

1 = Potentialniva 1

Vid separat installation av MFZ31 / MOVIMOT®:

Anslut skarmen till RS-485-kabeln med en EMC-kabelférskruvning pa MFZ och MOVIMOT®-kapinngen

[2]
3]

Sakerstall potentialutjamning mellan alla bussdeltagare
Tilldelning av plintarna 19 — 36 enligt avsnittet "Anslutning av in-/utgangar pa faltbussgranssnitt MF../ MQ.." (— sid 63).

1410908043
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Plinttilldelning
Nr. Namn Riktning Funktion
X20 1 | V- Ingang DeviceNet-referensspanning 0V24
2 | CAN_L Ingang/utgang CAN_L-dataledning
3 | DRAIN Ingang Potentialutjamning
4 | CAN_H Ingang/utgang CAN_H-dataledning
5 | V+ Ingang DeviceNet-spanningsmatning 24 V
6 | - - Reserverad
7 - - Reserverad
8 |- - Reserverad
9 |- - Reserverad
10 - - Reserverad
1|24V Ingang 24 V-matningsspanning fér modulelektronik och givare
12 | 24V Utgang 24 V-matningsspanning (byglad med plint X20/11)
13 | GND - 0V24-referensspanning fér modulelektronik och givare
14 GND - 0V24-referensspanning fér modulelektronik och givare
15|24V Utgang 24 V-matningsspanning for MOVIMOT® (byglad med plint X20/11)
16 RS+ Utgang Kommunikationsanslutning for MOVIMOT® plint RS+
17 | RS- Utgang Kommunikationsanslutning for MOVIMOT® plint RS-
18 GND - 0V24-referensspanning fér MOVIMOT® (byglad med plint X20/13)
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6.3.3 Anslutning av faltféordelare MFZ33 med MFD../MQD..

Anslutningsmodul MFZ33 med féltbussgréanssnitt MFD21 / MQD21, MFD22 / MQD22 och 2 separata
24 V DC-spénningskretsar

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-———-— - - (!t !1r!1!tr ! -----—--—- PE
. |
xi|s[7]6[5[a]3]2]1]<amm?(@awaG10)
MFD21 e 3339898 98¢d
meo2¢ |
MFD22 0 R -
MQD22 0 1
1]2]3]4a]5]6[7[8]9]10]/1]2]3]4]5][6] 7][8
3 2 2 gl & & 38
|l N o] o N qf Z2) Z
2x24V,, 1% 8 &
24VA1 24V1
GND1 GND1
24V2 24V2
GND2 GND2
X11
70 | 03 1 | DRAIN
1 5@ L) X1 ;2; x*
4 | CAN_H
5 | CAN_L
1411166987
|I = Potentialniva 0 ‘I = potentialniva 1 = Potentialniva 2
Plinttilldelning
Nr. Namn Riktning Funktion
X20 1 V- Ingang DeviceNet-referensspanning 0V24
2 CAN_L Ingang/utgang CAN_L-dataledning
3 DRAIN Ingang Potentialutjamning
4 CAN_H Ingang/utgang CAN_H-dataledning
5 V+ Ingang DeviceNet-spanningsmatning 24 V
6-10 - - Reserverad
X21 1 24V Ingang 24 V-matningsspanning for modulelektronik, givare och MOVIMOT®
2 24V Utgang 24 V-matningsspanning (byglad med plint X21/1)
3 GND - 0V24-referensspanning fér modulelektronik, givare och MOVIMOT®
4 GND - 0V24-referensspanning for modulelektronik, givare och MOVIMOT®
5 V2124 Ingang 24 V-matningsspanning for stalldon (digitala utgangar)
6 V2124 Utgang 24 V-matningsspanning for stalldon (digitala utgangar) byglade med plint X21/5
7 GND2 - 0V24-referensspanning for stalldon
8 GND2 - 0V24-referensspanning for stalldon
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Anslutningsmodul MFZ33 med féltbussgrénssnitt MFD21 / MQD21, MFD22 / MQD22 och en gemensam
24 V DC-spénningskrets

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — - — - —a |- — - —~—-—- PE
|
xi{8[7]6]5[a[3]2]1][<amm?awWG10)
MFD21 w5 58§ Q9w
mep21 | ___ . - -
< 2.5 mm2 (AWG12) <4 mm? (AWG10)
(oXeXe)
Loy BHAREE I T T T xeol T T T [ | [ x21
MQD22 0 1
1]2]3]4]5[6[7[8]910/1][2[3[4][5]/6]|7]8
SHEEEEEE
NERIRGING]
1x24V,, SR
24V 24V
GND GND
X11
40 | @3 1 | DRAIN
5@ X11 > Vs
1 2 3TV-
4 [ CAN_H
5 | CAN_L
1411196299

0 = Potentialniva 0 1 = potentialniva 1 = Potentialniva 2
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Plinttilldelning

Nr. Namn Riktning Funktion

X20 1 V- Ingang DeviceNet-referensspanning 0V24
2 CAN_L Ingang/utgang CAN_L-dataledning
3 DRAIN Ingang Potentialutjamning
4 CAN_H Ingang/utgang CAN_H-dataledning
5 V+ Ingang DeviceNet-spanningsmatning 24 V
6-10 - - Reserverad

X21 1 24V Ingang 24 V-matningsspanning for modulelektronik, givare och MOVIMOT®
2 24V Utgang 24 V-matningsspanning (byglad med plint X21/1)
3 GND - 0V24-referensspanning fér modulelektronik, givare och MOVIMOT®
4 GND - 0V24-referensspanning for modulelektronik, givare och MOVIMOT®
5 V2124 Ingang 24 V-matningsspanning for stalldon (digitala utgangar)
6 V2124 Utgang 24 V-matningsspanning for stalldon (digitala utgangar) byglade med plint X21/5
7 GND2 - 0V24-referensspanning for stalldon
8 GND2 - 0V24-referensspanning for stalldon
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Anslutningsmodul MFZ33 med féltbussgrénssnitt MFD32 / MQD32

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — - — - — |- —- PE
|
xi|s[7]6[5]ala]2]1]<amm2@awa10)
g 323383 9¢
MFD32 [~~~ "~~~ ~" """ - T TS S-S oo oo oo s s
MQD32 <2.5 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
L [ [ [ xof] [ [ | | [ | [x21 | | |
0 1
1]2[3[4]5[6]7[8[9]10]/1[2[3][4[5][6][7]8
SIHEEEEREE
N N
2x24V,, 5 &
24V 24V
GND GND
X11
o | 03 1 [ DRAIN
5@ X11 2 | V+
1 2 3V
4 [CAN_H
5 [CAN_L
1411226635

0 = Potentialniva 0

1 =Potentialniva 1

Plinttilldelning

Nr. Namn Riktning Funktion

X20 1 V- Ingang DeviceNet-referensspanning 0V24
2 CAN_L Ingang/utgang CAN_L-dataledning
3 DRAIN Ingang Potentialutjamning
4 CAN_H Ingang/utgang CAN_H-dataledning
5 V+ Ingang DeviceNet-spanningsmatning 24 V
6-10 - - Reserverad

X21 1 24V Ingang 24 V-matningsspanning for modulelektronik, givare och MOVIMOT®
2 24V Utgang 24 V-matningsspanning (byglad med plint X21/1)
3 GND - 0V24-referensspanning for modulelektronik, givare och MOVIMOT®
4 GND - 0V24-referensspanning for modulelektronik, givare och MOVIMOT®
5-8 | - - Reserverad
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6.3.4 Anslutning av faltfordelare MFZ36, MFZ37, MFZ38 mit MFD../ MQD..

Anslutningsmodul MFZ36, MFZ37, MFZ38 med féaltbussgrénssnitt MFD21 / MQD21, MFD22 / MQD22 och
2 separata 24 V DC-spénningskretsar

L m L3 L3
‘ L2 L2
= u EI—\ L1 L1
- w
MFZ36 PE- —-—-—-—- - |—-— -—-—-—- PE
- I
ID':Q: x1 [1[2]3]a]5[6]7]8]<amm?@awacio)
w - - N N (] (] w
[1] o 4 4 J a a a g
MFZ37 = O e e e e e e e e e e e e e e e e — oo
@ ol
= e — 19] 20] 21| 22|23 [ 24| 25| 26| 27| 28] 29| 30| 31| 32| 33| 34| 35| 36
1 I I I I
I_ |:| {<2.5 mm2 (AWG12)] X20
I I I
0 1
W 1]2]3]4][5]6]7]8]9]10]|11]12]13]14|15|16] 17|18
e [2]3]4[5]6]7[8]09] E |> |D |D 15161171
| <« Z| Z| ¥ & Q| 2
+ qf Nl 6 O g g % %

t[ooo 24V1 24V1
|@§ [5 oo GND1 GND1
MFD21 MFD22 24v2 24V2
MQD21 MQD22 GND2 GND2
2x24V, i

6 | o) ; SRAIN
) +
&%) " STV
4 [CAN_H
5 | CAN_L
1411257995
‘ 0 = Potentialniva 0 1 = Potentialniva 1 = Potentialniva 2

(11 [ Tilldelning av plintarna 19 — 36 enligt avsnittet "Anslutning av in-/utgangar pa faltbussgranssnitt MF../ MQ.." (— sid 63).

Plinttilldelning

Nr. Namn Riktning Funktion

X20 1 V- Ingang DeviceNet-referensspanning 0V24
2 CAN_L | Ingang/utgang CAN_L-dataledning
3 DRAIN Ingang Potentialutjamning
4 CAN_H | Ingang/utgang CAN_H-dataledning
5 V+ Ingang DeviceNet-spanningsmatning 24 V
6-10 | - - Reserverad
1" 24V Ingang 24 V/-matningsspanning for modulelektronik och givare
12 24V Utgang 24 V-matningsspanning (byglad med plint X20/11)
13 GND - 0V24-referensspanning for modulelektronik och givare
14 GND - 0V24-referensspanning for modulelektronik och givare
15 V2124 Ingang 24 VV-matningsspanning for stalldon (digitala utgangar)
16 V2124 Utgang 24 V-matningsspanning for stalldon (digitala utgangar) byglad med plint X20/15
17 GND2 - 0V24-referensspanning for stalldon
18 GND2 - 0V24-referensspanning for stalldon
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Elektrisk installation
Anslutning med DeviceNet

Anslutningsmodul MFZ36, MFZ37, MFZ38 med féltbussgrénssnitt MFD21/ MQD21, MFD22 / MQD22 och en
gemensam 24 V DC-spénningskrets:

[

Nr.

B
O[T
" MFz36
—
I_:(j:
MFZ37
[

61|:I
o

I%_Iooo

OO

MFD21 MFD22
MQD21 MQD22

1x24V,,

00000

= Potentialniva 0

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-—-—-— - —- - |——— —— - — - — - PE
|
!
xt |1[2[3[a]5]6]7][8]<amm?@awcio)
|—' 19] 20| 21[ 22| 23] 24| 25| 26| 27[ 28] 29| 30| 31| 32| 33| 34| 35| 36
1
Isll2.5rllnm2;(AW'G12'I)I — X20
0 1
1[2[3[4]5]6]7]8]9]10]11][12[13[14|15]16]17]18
> > Al o ¥ S o o
< < Z| Z| ¥ & g O
REEEEEE
24v 24v
GND GND
X11
o | ) 1 | DRAIN
50 x| 2V
1 2 3|V
4 [CAN_H
5 | CAN_L
1411289611

1 = Potentialniva 1 = Potentialniva 2

O Tilldelning av plintarna 19 — 36 enligt avsnittet "Anslutning av in-/utgangar pa faltbussgranssnitt MF../ MQ.." (— sid 63).

Plinttilldelning

Namn Riktning

Funktion

X20

V- Ingang
CAN_L | Ingang/utgang

DeviceNet-referensspanning 0V24
CAN_L-dataledning

DRAIN | Ingang

Potentialutjamning

V+ Ingang

CAN_H-dataledning

DeviceNet-spanningsmatning 24 V

-10 | - -

1
2
3
4 CAN_H | Ingang/utgang
5
6

Reserverad

1" 24V Ingang
12 24V Utgang

24 V-matningsspanning for modulelektronik och givare

24 V-matningsspanning (byglad med plint X20/11)

13 GND -

0V24-referensspanning for modulelektronik och givare

14 GND -

0V24-referensspanning for modulelektronik och givare

15 V2124 Ingang

24 V-matningsspanning for stalldon (digitala utgangar)

16 V2124  Utgang

24 V-matningsspanning for stalldon (digitala utgangar) byglad med plint X20/15

17 GND2 -
18 GND2 | -

0V24-referensspanning for stalldon

0V24-referensspanning for stalldon

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare
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Elektrisk installation
Anslutning med DeviceNet

Anslutningsmodul MFZ36, MFZ37, MFZ38 med féltbussgrdnssnitt MFD32/MQD32

B g
Ml
" MFZ36

[
=

MFZ37

ol

ol
—

=i

w— W
MFZ38

+

Ig_looo

OO

MFD32
MQD32

1x24V,,

0 = Potentialniva 0

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-———-— - — - _i r-—-——-—-— - PE

|
x1 L1]12]3[4a]5]6]7]8]|<amm?(awaio)
[1] E T2 9 993 E
|—>19|2o|21|22|23|24|25|26|27|28[29[30[31[32[33[34\35[36
1
{ <2.5mm2 (AWG12) } '[ X20
I I I I
0 1
1[2[8[4]5]6[7[8]9[10[11[12]13[14[15[16[17] 18
> > gl o [ B T B
< | Z| 2 g 0 o 9
[a\] [a\] (O] INO]
24v 24v
GND GND
X11
0 | @3 1 [DRAIN
2 | V+
150 ) X11 5TV
4 [CAN_H
5 [CAN_L
1411323019

1 = Potentialniva 1

[11 Tilldelning av plintarna 19 — 36 enligt avsnittet "Anslutning av in-/utgéngar pa faltbussgranssnitt MF../ MQ.." (— sid 63).
Plinttilldelning
Nr. Namn Riktning Funktion
X20 1 V- Ingang DeviceNet-referensspanning 0V24
2 CAN_L Ingang/utgang CAN_L-dataledning
3 DRAIN Ingang Potentialutjamning
4 CAN_H Ingang/utgang CAN_H-dataledning
5 V+ Ingang DeviceNet-spanningsmatning 24 V
6-10 - - Reserverad
1" 24V Ingang 24 V-matningsspanning for modulelektronik och givare
12 24V Utgang 24 V-matningsspanning (byglad med plint X20/11)
13 GND - 0V24-referensspanning for modulelektronik och givare
14 GND - 0V24-referensspanning fér modulelektronik och givare
15-18 - - Reserverad
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Elektrisk installation

Anslutning med DeviceNet

6.3.5 Anslutning med anslutningsflins AGA. (tillval)

Foljande bild visar anslutningsflansen AGA.:

1411381771

Kabeltilldelning styrkabel X1

Stift | Farg | Markning Ansluten till faltfordelarplint
1 BK L1 X1/2

2 GNYE | PE X1/8

3 BK L2 X1/4

4 - SHIELD Isolerad &nde

5 BK L3 X1/6

6 BK SAFETY MONITOR Ledarandar elektriskt sammankopplade
7  BK | SAFETY MONITOR RETURN  Ochisolerade

8 BK SAFE +24 VDC X40/1 (Safety Power)

9 BK SAFE 0 VDC X40/2 (Safety Power)
Stifttilldelning, kontaktdon X16:

Stift | Farg Markning Ansluten till faltfordelarplint
1 BN 24 VDC X29/1

2 - = Isolerad &nde

3 - - Isolerad ande

4 BK 0vDC X29/2

Stifttilldelning, kontaktdon X11:

Stift  Farg = Markning Ansluten till faltfordelarplint
1 - SHIELD X20/3

2 RD v+ X20/5

3 BK V- X20/1

4 WH CAN_H X20/4

5 BU  CANL X20/2

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare
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Elektrisk installation
Anslutning med DeviceNet

6.3.6 Anslutning med anslutningsflins AGB. (tillval)

Fdljande bild visar anslutningsflansen AGB.:

1411415691

Kabeltilldelning styrkabel X2

Stift  Farg = Markning Ansluten till faltfordelarplint

1 BK L1 X1/2

2 GNYE | PE X1/8

3 BK L2 X1/4

4 - SHIELD Isolerad ande

5 BK L3 X1/6

6 BK SAFETY MONITOR Ledaréndar elektriskt sammankopplade
7  BK  SAFETY MONITOR RETURN | ochisolerade

8 BK SAFE +24 VDC X40/1 (Safety Power)

9 BK SAFE 0 VDC X40/2 (Safety Power)

Kabeltilldelning styrkabel X15

Stift | Farg | Markning Ansluten till faltfordelarplint
1 - SHIELD X20/3

2 WH CAN_H X20/4

3 BU CAN_L X20/2

4 BK V+ X20/5

5 BK V- X20/1

6 BK 24V INPUT PWR X29 X29/1

7 BK 0V INPUT PWR X29 X29/2

8 BK SPARE Isolerad ande

9 BK SPARE Isolerad ande

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -faltférdelare




Elektrisk installation
Anslutning med CANopen

6.4 Anslutning med CANopen
6.4.1 Anslutningsmoéjligheter for CANopen

Faltbussgranssnitt MFO ansluts via T-kontaktdon. Om férbindelsen med ett faltbuss-
granssnitt bryts paverkas inte 6vriga deltagare av detta utan bussen kan forbli aktiv.

[]

(1]

I I

@@= ¢g5W [

@@= S5W [

@ SW [

B =W B

L L [1]
(2] (2]
1411463179
[1] Busstermineringsmotstand 120 Q
[2] T-kontaktdon
TIPS
° F&lj anslutningsanvisningarna i DeviceNet-specifikation DR(P) 303!

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare




Elektrisk installation
Anslutning med CANopen

6.4.2 Anslutning av anslutningsmodul MFZ31 till MFO.. pa MOVIMOT®

= MFZ31 (CANopen) X20 [3] MOVIMOT®
MFOZ3O1 19| 20( 21|22 23| 24| 25|26| 27| 28| 29(30| 31| 32| 33| 34| 35 36]
0 1 T e
H— 1]2]3]4]5]6]7]8]9][10[11]12][13[14]15[16]17]18|= il I = [ [ e e P
: > >0 9 > * p 2 A | o x| x| |
- I 35 &3 &3
‘g’ ooo| LRl—F—TT—T—————————————T——T 11— L ] )
ST s i
MFO... [11 ]
X1 + -
1 [ CAN_SHLD 24V,
4 .’3 2 [CAN_V+
X1 . @2 3 [CAN_GND
4 [CAN_H
5 [CAN_L
1411498891

0 = Potentialniva 0

[

1 = Potentialniva 1

Vid separat installation av MFZ31 / MOVIMOT®:

Anslut skarmen till RS-485-kabeln med en EMC-kabelférskruvning pa MFZ och MOVIMOT®-kapinngen

[2]
3]

Sakerstall potentialutjamning mellan alla bussdeltagare
Tilldelning av plintarna 19 — 36 enligt avsnittet "Anslutning av in-/utgéngar pa faltbussgranssnitt MF../ MQ.." (— sid 63).

Plinttilldelning
Nr. Namn Riktning Funktion
X20 1 CAN_GND Ingang CANopen-referensspanning 0V24
2 CAN_L Ingang/utgang CAN_L-dataledning
3 CAN_SHLD Ingang Potentialutjamning
4 CAN_H Ingang/utgang CAN_H-dataledning
5 CAN_V+ Ingang CANopen-spanningsmatning 24 V
6 - - Reserverad
7 - - Reserverad
8 - - Reserverad
9 - - Reserverad
10 - - Reserverad
1" 24V Ingang 24 V-matningsspanning for modulelektronik och givare
12 24V Utgang 24 V-matningsspanning (byglad med plint X20/11)
13 GND - 0V24-referensspanning fér modulelektronik och givare
14 GND - 0V24-referensspanning fér modulelektronik och givare
15 24V Utgang 24 V-matningsspanning for MOVIMOT® (byglad med plint X20/11)
16 RS+ Utgang Kommunikationsanslutning for MOVIMOT® plint RS+
17 RS- Utgang Kommunikationsanslutning for MOVIMOT® plint RS-
18 GND 0V24-referensspanning for MOVIMOT® (byglad med plint X20/13)

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -faltférdelare




Elektrisk installation
Anslutning med CANopen

6.4.3 Anslutning av faltfordelare MFZ33 till MFO..
Anslutningsmodul MFZ33 med féltbussgréanssnitt MFO21, MFO22 och 2 separata 24 VV DC-spénningskretsar

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-—-—-—-—- - —— PE
xi1|8|7[6]5[4a]3]2][1]<4amm? (AwG10)
d 333939 ¢
|§|_ MFO21 | _ _ _ _ _ o __o_______
<25 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
UFoz2 70 O
1]2]3[4]5[6]7[8]9[10/1]2[3][4|5]6[7]8
SEEEEEEE
REEEEEE
2x24V,,
4V 24V1
GND1 GND1
24V2 24V2
GND2 GND2
X1
® 0\ i | [2loanve
1 2 3 | CAN_GND
4 | CAN_H
5 | CAN_L
1411535115
0 = Potentialniva 0 1 = potentialniva 1 = Potentialniva 2
Plinttilldelning
Nr. Namn Riktning Funktion
X20 1 CAN_GND Ingang CANopen-referensspanning 0V24
2 CAN_L Ingang/utgang CAN_L-dataledning
3 CAN_SHLD | Ingang Potentialutjamning
4 CAN_H Ingang/utgang CAN_H-dataledning
5 CAN_V+ Ingang CANopen-spanningsmatning 24 V
6-10 | - - Reserverad
X21 1 24V Ingang 24 V-matningsspanning for modulelektronik, givare och MOVIMOT®
2 24V Utgang 24 V-matningsspanning (byglad med plint X21/1)
3 GND - 0V24-referensspanning for modulelektronik, givare och MOVIMOT®
4 GND - 0V24-referensspanning for modulelektronik, givare och MOVIMOT®
5 V2124 Ingang 24 V-matningsspanning for stalldon (digitala utgangar)
6 V2124 Utgang 24 V-matningsspanning for stélldon (digitala utgangar) byglade med plint X21/5
7 GND2 - 0V24-referensspanning for stalldon
8 GND2 - 0V24-referensspanning for stalldon
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Elektrisk installation
Anslutning med CANopen

Anslutningsmodul MFZ33 med faltbussgréanssnitt MFO21, MFO22 och en gemensam

24 V DC-spénningskrets

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE - — - —-— - —- — :— ——————————— PE
x1|z|;|7|6|5|4|3|2|1|s4mm2(AWG10)
MFO21 a 25399948
< 2.5mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
°°°| uFoz2 N 7 O
1]2]3[4]5]6[7[8[]9]10[1][2][3[4[5]/6[7]8
PPN
ARG R
1 X 24 VDC 24V 24V
GND GND
X1
e o3 2T CAN Ve
0 o2) X' | [3[CAN GND
4 | CAN_H
5| CAN_L
1411572107
|I = Potentialniva 0 |I = potentialniva 1 = Potentialniva 2
Plinttilldelning
Nr. Namn Riktning Funktion
X20 1 CAN_GND Ingang CANopen-referensspanning 0V24
2 CAN_L Ingang/utgang CAN_L-dataledning
3 CAN_SHLD | Ingang Potentialutjamning
4 CAN_H Ingang/utgang CAN_H-dataledning
5 CAN_V+ Ingang CANopen-spanningsmatning 24 V
6-10 | - - Reserverad
X21 1 24V Ingang 24 V-matningsspanning for modulelektronik, givare och MOVIMOT®
2 24V Utgang 24 VV-matningsspanning (byglad med plint X21/1)
3 GND - 0V24-referensspanning fér modulelektronik, givare och MOVIMOT®
4 GND - 0V24-referensspanning fér modulelektronik, givare och MOVIMOT®
5 V2124 Ingang 24 V-matningsspanning for stalldon (digitala utgangar)
6 V2124 Utgang 24 VV-matningsspanning for stalldon (digitala utgangar) byglade med plint X21/5
7 GND2 - 0V24-referensspanning for stalldon
8 GND2 - 0V24-referensspanning for stalldon
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Elektrisk installation
Anslutning med CANopen

Anslutningsmodul MFZ33 med féltbussgrénssnitt MFO32

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — - — - — - — —-—-—-—-—-—- PE
x1|§l 7]l 6] 5] a[3]2]1]<amm?(awa10)
d 3333 33¢%
o0
| Bl | WROEE < 2.5 mm? (AWG12) < 4 mm?2 (AWG10)
[ | | x20] [ [ ] | [ [ x21 [ | |
0 1
1]2]3[]4]5][6[7[8]9J10[1]2[3[4][5[6][7]8
1x24V,
24V 24V
GND GND
X11
AR\ | e
1 2 3 |CAN_GND
4 | CAN_H
5| CAN_L
1411609867
‘I = Potentialniva 0 ‘I = Potentialniva 1
Plinttilldelning
Nr. Namn Riktning Funktion
X20 1 CAN_GND Ingang CANopen-referensspanning 0V24
2 CAN_L Ingang/utgang CAN_L-dataledning
3 CAN_SHLD Ingang Potentialutjamning
4 CAN_H Ingang/utgang CAN_H-dataledning
5 CAN_V+ Ingang CANopen-spanningsmatning 24 V
6-10 | - - Reserverad
X21 1 24V Ingang 24 V-matningsspanning for modulelektronik, givare och MOVIMOT®
2 24V Utgang 24 V-matningsspanning (byglad med plint X21/1)
3 GND - 0V24-referensspanning foér modulelektronik, givare och MOVIMOT®
4 GND - 0V24-referensspanning fér modulelektronik, givare och MOVIMOT®
5-8 - - Reserverad

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare
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Elektrisk installation
Anslutning med CANopen

6.4.4 Anslutning av féaltférdelare MFZ36, MFZ37, MFZ38 med MFO

Anslutningsmodul MFZ36, MFZ37, MFZ38 med féltbussgrénssnitt MFO21, MFO22 och 2 separata
24 V DC-spéanningskretsar

0 = Potentialniva 0

(1

MFZ38

i

+
e

MFO21

MFO22

2x24V,,

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — - — - — - — —_——— PE
1 |
x1 [1]2]3]a]5]6]7]8]<amm?@awaio)
11 ) a 533929y
|—v 19] 20| 21]22] 23] 24[ 25| 26| 27| 28] 29| 30| 31| 32| 33] 34| 35| 36
1
[ T T T [T T =S meo
I I I I
0 1
1]2[3]4]5]6[7[8]9]10[11]12[13]14][15]16[17] 18
> > Aol Ol 3 3| o o
< < Z| zZ| ¥ ¥ A O
1383 ¢ 555
24V1 24V1
GND1 GND1
24v2 24v2
GND2 GND2
X11
1 CAN_SHLD
4‘5‘ Y 11 2 [CAN_V+
; o 3 [CAN_GND
4 [CAN_H
5 | CAN_L
1411661195
1 = Potentialniva 1 = Potentialniva 2
Tilldelning av plintarna 19 — 36 enligt avsnittet "Anslutning av in-/utgangar pa faltbussgranssnitt MF../ MQ.." (— sid 63).

Plinttilldelning

Nr. Namn Riktning Funktion

X20 1 CAN_GND | Ingang CANopen-referensspanning 0V24
2 CAN_L Ingang/utgang CAN_L-dataledning
3 CAN_SHLD | Ingang Potentialutjamning
4 CAN_H Ingang/utgang CAN_H-dataledning
5 CAN_V+ Ingang CANopen-spanningsmatning 24 V
6-10 | - - Reserverad
1" 24V Ingang 24 V-matningsspanning for modulelektronik och givare
12 24V Utgang 24 V-matningsspanning (byglad med plint X20/11)
13 GND - 0V24-referensspanning for modulelektronik och givare
14 GND - 0V24-referensspanning for modulelektronik och givare
15 V2124 Ingang 24 V-matningsspanning for stélldon (digitala utgangar)
16 V2124 Utgang 24 V-matningsspanning for stélldon (digitala utgangar) byglad med plint X20/15
17 GND2 - 0V24-referensspanning for stalldon
18 GND2 - 0V24-referensspanning for stalldon
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Elektrisk installation
Anslutning med CANopen

Anslutningsmodul MFZ36, MFZ37, MFZ38 med féaltbussgrénssnitt MFO21, MFO22 och en gemensam
24 V DC-spénningskrets:

IE

MFZ36

CE=

MFZ37

@

el
—

=

+

W w
MFZ38

il

\oZexe)

OO

MFO21 M

FO22

1x24V,,

0 = Potentialniva 0

(1

1 = Potentialniva 1

[ Tilldelning av plintarna 19 — 36 enligt avsnittet "Anslutning av in-/utgangar pa faltbussgranssnitt MF../ MQ.." (— sid 63).

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-—-—-—-—- - |——————— - — - PE

|
|
x1 [1]2]34a]5]6[7]8]<amm?(awa10)
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|—> 19] 20| 21[ 22| 23] 24| 25| 26| 27[ 28| 29[ 30| 31| 32| 33[ 34| 35 36
1
A S L L Dy x20
0 1
1]2]3[]4a]5][6]7[8]9]10[11]12[13]14[15[16][17[ 18
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+| < Z| Z| Y N g A
EEEEEEE
24V 24V
GND GND
X1
1 CAN_SHLD
4.5. i1 | [ZICAN Vs
] 3 [CAN_GND
4| CAN_H
5| CAN_L
1411739147

= Potentialniva 2

Plinttilldelning

Nr. Namn Riktning Funktion

X20 1 CAN_GND | Ingang CANopen-referensspanning 0V24
2 CAN_L Ingéng/utgang CAN_L-dataledning
3 CD)AN_SHL Ingang Potentialutjamning
4 CAN_H Ingang/utgang CAN_H-dataledning
5 CAN_V+ Ingang CANopen-spanningsmatning 24 V
6-10 | - - Reserverad
1" 24V Ingang 24 V-matningsspanning for modulelektronik och givare
12 24V Utgang 24 V-matningsspanning (byglad med plint X20/11)
13 GND - 0V24-referensspanning féor modulelektronik och givare
14 GND - 0V24-referensspanning for modulelektronik och givare
15 V2124 Ingang 24 V-matningsspanning for stalldon (digitala utgangar)
16 V2124 Utgang 24 V-matningsspanning for stalldon (digitala utgangar) byglad med plint X20/15
17 GND2 - 0V24-referensspanning for stalldon
18 GND2 - 0V24-referensspanning for stalldon

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare
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Elektrisk installation
Anslutning med CANopen

Anslutningsmodul MFZ36, MFZ37, MFZ238 med féaltbussgrénssnitt MFO32

oL b L3 L3
|E| 0 L2 L2
= L1 L1
MFZ36 PE- _ . PE
=] ' |
I I E— xi|l1]l2]3[a[5]6] 7] 8|<amm?(@awaio)
w - - N N ™ ™o W
MFZ37 11111 o <4 4 J g Jd Jd g
M o o |2 tAEAATe L
— L
C 19] 20| 21]22[ 23] 24| 25[ 26| 27| 28] 29| 30| 31[ 32| 33| 34| 35| 36
PR 1
I I I I I
|:| [<2.5mm2 (AWG12) | X20
I I I I
0 1
MFZ38 112345678010 11][12]13] 14| 15]16] 17|18
+ > > Aol a 17 S I, B}
gl 3 2 2| ¢ @ @ @
Ig_IOOO N~ o ©
5000 MFO32 24V 24V
GND GND
1x24V,,
X1
o | 0 1 [CAN_SHLD
= X11 2 [CAN_V+
] o 3 |CAN_GND
4 CAN_H
5| CAN_L
1411868811
‘ 0 = Potentialniva 0 1 = Potentialniva 1

[

Tilldelning av plintarna 19 — 36 enligt avsnittet "Anslutning av in-/utgangar pa faltbussgranssnitt MF../ MQ.." (— sid 63).

Plinttilldelning
Nr. Namn Riktning Funktion
X20 1 CAN_GND | Ingéang CANopen-referensspanning 0V24
2 CAN_L Ingang/utgang CAN_L-dataledning
3 CAN_SHLD | Ingang Potentialutjamning
4 CAN_H Ingang/utgang CAN_H-dataledning
5 CAN_V+ Ingang CANopen-spanningsmatning 24 V
6-10 - - Reserverad
1" 24V Ingang 24 V/-matningsspanning for modulelektronik och givare
12 24V Utgang 24 V/-matningsspanning (byglad med plint X20/11)
13 GND - 0V24-referensspanning fér modulelektronik och givare
14 GND - 0V24-referensspanning fér modulelektronik och givare
15-18 | - - Reserverad
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Elektrisk installation

Anslutning av in-/utgangar (I/0O) pa faltbussgranssnitt MF../MQ..

6.5 Anslutning av in-/utgangar (I/0) pa féiltbussgranssnitt MF../MQ..

Faltbussgranssnittet ansluts via plintar eller M12-kontaktdon.

6.5.1 Anslutning av faltbussgréanssnitt via plintar

Vid faltbussgranssnitt med 4 digitala ingéngar och 2 digitala utgangar:

MFZ.1

MF.21
MFZ.6 . L MQ.21
MFZ7 i kombination med MF.gZ MQ.22
MFZ.8 MF.23
< < < < A a4 v o
o [a] A — [a] Al o [a)] ol ) [a] A o [m) — [m) a 0O
— pd —_ b — = — pd (@] pd @] =z ™ pd
5 6 S8 68 8 585 8 58888 B8535 §56
X20 19|2o|21 22|23|24|25|26|27|28|29|30 31 (32 (33(34 35|36
1
)'/L( =L 1 |
\\Q //

1141534475

[11 endast MFI23: reserverad, alla andra MF..-moduler: V2124

e

= Potentialniva 1
= Potentialniva 2

Nr. Namn | Riktning | Funktion

X20 19 DIO Ingang Kopplingssignal fran givare 1"
20 GND - 0V24-referensspanning for sensor 1
21 V024 | Utgang 24 V-matning for sensor 1"
22 | DN Ingang Kopplingssignal fran sensor 2
23 | GND - 0V24-referensspanning for sensor 2
24 V024 | Utgang 24 V/-matning for sensor 2
25 DI2 Ingang Kopplingssignal fran sensor 3
26 | GND - 0V24-referensspanning for sensor 3
27 V024 | Utgang 24 V-matning for sensor 3
28 DI3 Ingang Kopplingssignal fran sensor 4
29 GND - 0V24-referensspanning for sensor 4
30 V024 | Utgang 24 V-matning for sensor 4
31  DOO Utgang Kopplingssignal fran stalldon 1
32 | GND2 | - 0V24-referensspanning for stalldon 1
33 DO1 Utgang Kopplingssignal fran stalldon 2
34 | GND2 | - 0V24-referensspanning for stalldon 2

24 V-matning for stalldon
35 V2124 | Ingang endast vid MFI23: reserverad; endast vid MFZ.6, MFZ.7 och MFZ.8:
byglad till plint 15 eller 16

36 GND2 | - 0V24-referensspanning for stalldon

endast vid MFZ.6, MFZ.7 och MFZ.8: byglad till plint 17 eller 18

1) Tillsammans med faltférdelare MFZ26J och MFZ28J for aterkopplingssignal fran arbetsbrytare (slutande).

Utvardering kan géras med styrningen.
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Elektrisk installation
Anslutning av in-/utgangar (I/O) pa faltbussgranssnitt MF../MQ..

Vid faltbussgrénssnitt med 6 digitala ingéngar:

MFZ.1
MFZ.6 . - MF.32 MQ.32
MEZ.7 i kombination med MF.33
MFZ.8
o 0 3 -~ 0 3§ o 2 ¥ o o0 3§ ¢+ 2o s 0 a
- 2 oz - =z - Z >z 2z 4 Z
o O (>3 o o (>3 o o 9 o O (>) o 6 o ¢ ¢ o
X20| 19] 20 | 21| 22| 23|24 | 25 26| 27| 28| 20 | 30 | 31 [ 32 [ 33 | 34 [ 35| 36
1
I N N O I
)/u’f ——T1 1 |
L
\\\ //
1141764875
1 = Potentialniva 1
Nr. Namn Riktning Funktion
X20 19 DIO Ingang Kopplingssignal fran givare 1"
20 GND - 0V24-referensspanning for sensor 1
21 V024 Utgang 24 V-matning for sensor 1"
22 DI1 Ingang Kopplingssignal fran sensor 2
23 GND - 0V24-referensspanning for sensor 2
24 V024 Utgang 24 V-matning for sensor 2
25 DI2 Ingang Kopplingssignal fran sensor 3
26 GND - 0V24-referensspanning for sensor 3
27 V024 Utgang 24 V-matning for sensor 3
28 DI3 Ingang Kopplingssignal fran sensor 4
29 GND - 0V24-referensspanning for sensor 4
30 V024 Utgang 24 V-matning for sensor 4
31 Dl4 Ingang Kopplingssignal fran sensor 5
32 GND - 0V24-referensspanning for sensor 5
33 DI5 Ingang Kopplingssignal fran sensor 6
34 GND - 0V24-referensspanning for sensor 6
35 res. - Reserverad
36 GND - 0V24-referensspanning fér sensorer

1) Anvands for arbetsbrytarens svarssignal (slutande kontakt) i kombination med faltférdelarna MFZ26J och
MFZ28J. Utvardering kan gbras med styrningen.

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare




Elektrisk installation 6
Anslutning av in-/utgangar (I/0O) pa faltbussgranssnitt MF../MQ..

6.5.2 Anslutning av féltbussgranssnitt via M12-kontaktdon
Vid faltbussgréanssnitt MF.22, MQ.22, MF.23 med 4 digitala ingangar och 2 digitala utgangar:

» Givare/stalldon ansluts antingen med M12-kontakter eller plintar.
« Nar utgangarna anvands: Anslut 24 V till V2124/GND2.

» Tvakanals givare/stalldon ansluts pa DIO, DI2 och DOO. DI1, DI3 och DO1 kan da
inte langre anvandas.

24V 24V
(_\/024) (V024) o) @
T /‘\K DI T /‘\K DI3 (\N DO1
DIO %) DI2 %) DOO«%)
M | | A
GND GND GND2
([ o o
o o o

1141778443
[1] DIO far inte anvandas tillsammans med faltférdelare MFZ26J och MFZ28J
TIPS
° For att skyddsklass IP65 skall vara sakerstalld maste kontaktdon som inte anvands
1 forslutas med M12-lock!
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Elektrisk installation

Anslutning av in-/utgangar (I/O) pa faltbussgranssnitt MF../MQ..

Vid faltbussgrénssnitt MF.22H:

» Givare/stalldon ansluts antingen med M12-kontakter eller plintar.
» Nar utgangarna anvands: Anslut 24 V till V2124/GND2.
» Fodljande sensorer och stalldon kan anslutas:

— 4 enkanaliga sensorer och 2 enkanaliga stalldon eller 4 tvakanaliga sensorer och
2 tvakanaliga stalldon.

— Vid anvandning av tvakanaliga sensorer/stalldon ar den andra kanalen inte

ansluten.
(\%2\4/1) (\%2\2)
_ 1 D D
(/_\/)n.c. (/‘_\/)nc (_\/)nc
DI0 —wg DI2 —wg DO0 =g
(11 jGND jGND \'/jGNDZ
o o o
o o o
&‘szm{\ &m@@ @
DI A \@L/END DI3 \JQ/?ND Do1 ‘J\@L/jmz

(1]

TIPS

For att skyddsklass IP65 skall vara sakerstalld maste kontaktdon
forslutas med M12-lock!

1141792779

DIO far inte anvandas tillsammans med faltférdelare MFZ26J och MFZ28J

som inte anvands
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Elektrisk installation
Anslutning av in-/utgangar (I/0O) pa faltbussgranssnitt MF../MQ..

Vid faltbussgranssnitt MF.32, MQ.32, MF.33 med 6 digitala ingangar:

* Givare ansluts antingen med M12-kontakter eller plintar

* Anslut givare med tva kanaler till DIO, DI2 och D14. DI1, DI3 och DI5 kan d& inte
anvandas langre.

24V 24V 24V
(V024) o (V024) (V024)

B L B " T{@( DI3 L@\‘K DI5

= Ak
GND GND GND
o o o

1141961739

[1] DIO far inte anvandas tillsammans med faltférdelare MFZ26J och MFZ28J
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Elektrisk installation

Anslutning av in-/utgangar (I/O) pa faltbussgranssnitt MF../MQ..

Vid faltbussgrénssnitt MF.32H

« Givare ansluts antingen med M12-kontakter eller plintar.

* Fdljande givare kan anslutas:

— 6 enkanaliga sensorer eller 6 tvakanaliga sensorer.
— Nar tvakanaliga givare anvands ansluts inte den andra kanalen.

24V
(V024)

24V
(V024)

24V
(V024)

1 an

24V
(V024)

" an

P

) DI2 %(

@

DI3 J/ '/

| an

Q

GND

\
=

1142016651

[1] DIO far inte anvandas tillsammans med faltférdelare MFZ26J och MFZ28J

TIPS

1 forslutas med M12-lock!

For att skyddsklass IP65 skall vara sakerstdlld maste kontaktdon som inte anvands
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Elektrisk installation 6
Anslutning av beroringsfri givare NV26

6.6 Anslutning av beréringsfri givare NV26

6.6.1 Egenskaper
Den berdringsfria givaren NV26 har féljande egenskaper:
* 6 pulser/varv
* 24 inkrement/varv genom 4-faldig utvardering
» Givardvervakning och utvardering med faltbussgranssnitt MQ.. mgjligt
+ Signalniva: HTL

1146134539

Vinkeln mellan sensorerna ar mekaniskt 45°.

6.6.2 Anslutning

* Anslut den beréringsfria givaren NV26 via skarmad M12-kabel till ingangarna DIO
och DI1 pa faltbussgranssnitt MQ..

O

( X0 MOVIMOT® MQ..

©
o
o

)

NV26
|

T |

» Aktuell position kan avlasas via IPOS-variabel H511 (ActPosMot).

+ SEW-EURODRIVE rekommenderar att givardvervakning via parameter "P504
Givarovervakning motor" aktiveras.

1146334603
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Elektrisk installation
Anslutning av beroringsfri givare NV26

6.6.3 Anslutningar

Foljande kretsschema visar stifttilldelningen mellan NV26-givaren och MQ..-faltbuss-
granssnittet:

MQ..
NV26 24V
(V024) o
iy ——apnt L Usl D aav i) _T /‘
@ 0 @X 5 PING }—— (GND)1 —— GND (PIN3) | \
PNP & pne AU o0 oy | D0
Y GND
o &g o
NV26
°
© B S T A N (U N S AV TN PR
U290 @X & PiNg )OO anp ping) (7O K@
el VTR RICYI- ] U EE Y DI1J\£/jGND
o B ¢

1221377803

[1] Givaringang, kanal A eller kanal B
[2] Avskérmning

6.6.4 Givarutvardering

Ingangarna pa faltbussgranssnitt MQ.. filtreras enligt fabriksinstaliningen med 4 ms.
Plinttilldelningen "MQX GIVARE IN" stédnger av denna filtrering for utvardering av bero-
ringsfria givare.

M 60. Binareingange Grundge
600 Bin&reingang DIO1 |HQX GEEER IN

601 Bin&reingang DIOZ |IPOS—EINGM~IG

602 Binareingang DIO3 IIPOS—EINGP.NG

603 Binareingang DIO4 |

604 Binareingang DIOS |

uuuuqu

608 Bindreingang DIOD IHQX GEEER IN

1146357259
TIPS
° Ytterligare information finns i handboken "|POSPIlus positioning and sequence control",
1 kapitlet "IPOS for MQX", sarskilt avsnittet "Proximity sensor evaluation".
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Elektrisk installation 6
Anslutning av inkrementalgivare ES16

6.7 Anslutning av inkrementalgivare ES16

6.7.1 Egenskaper
Inkrementalgivare ES16 utmarks av foljande egenskaper:
* 6 pulser/varv
* 24 inkrement/varv genom 4-faldig utvardering
» Givardvervakning och utvardering med faltbussgranssnitt MQ.. mgjligt

+ Signalniva: HTL

1146498187

6.7.2 Installation tillsammans med faltbussgranssnitt MQ..

+ Koppla inkrementalgivare ES16 via en skdrmad M12-kabel till ingangarna pa falt-
bussgranssnitt MQ.., se "Kretsschema" (— sid 72).

oL

MOVIMOT®

1146714123

» Aktuell position kan avlasas via IPOS-variabel H511 (ActPosMot).

+ SEW-EURODRIVE rekommenderar att givardvervakning via parameter "P504
Givarévervakning motor" aktiveras.
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Elektrisk installation
Anslutning av inkrementalgivare ES16

6.7.3 Anslutningar

ES16 MQ..
24V
TN (V024)
A (K1) — +——— DIO (PIN4) -
Scccocag \ AK) P . — DI
B (K2) ——— —— D1 (PIN2) (/ %
B(k2) L DIO
C (K0) . L |
C (KO) L - GND
UB — V024 (PIN1) ®
L i——— GND (PIN3)
® @
[
24V
(V024)~/7n
DI
1146738827
TIPS

Ingangskontaktdonet DI1 far inte tilldelas nagon ytterligare ledare!

6.7.4 Givarutvérdering

Ingangarna pa faltbussgranssnitt MQX filtreras enligt fabriksinstéllningen med 4 ms.
Plinttilldelningen "MQX GIVARE IN" stdnger av denna filtrering for utvardering av bero-
ringsfria givare.

i 60. Bindreingange Grundger:

600 Bin#reingang DIO1 IHQX GEEEER IN

601 Bin#&reingang DID2 IIpos_EINGMG

602 Bin&reingang DIO3 IIP0$—EINGM‘TG

603 Binareingang DIO4 |

604 Binareingang DIOS |

muuuumE

608 Bin&reingang DIOO IHQX GEBER IN

1146357259
TIPS
° Ytterligare information finns i handboken "IPOSP!YS positioning and sequence control”,
1 kapitlet "IPOS for MQX", sarskilt avsnittet "Proximity sensor evaluation".
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Elektrisk installation 6
Anslutning av inkrementalgivare EI76

6.8 Anslutning av inkrementalgivare EI76

6.8.1 Egenskaper
Inkrementalgivare EI76 ar utrustad med Hallgivare. Givaren utmarks i huvudsak av
féljande egenskaper:

* 6 pulser/varv
* 24 inkrement/varv genom 4-faldig utvardering
» Givardvervakning och utvardering med faltbussgranssnitt MQ.. mgjligt

+ Signalniva: HTL

1197876747

6.8.2 Anslutning till faltbussgranssnitt

Nar MOVIMOT®-omformaren ar monterad pa motorn star den inbyggda givaren EI76
internt i férbindelse med ett M12-kontaktdon i drivenhetens anslutningslada.

* Anslut M12-kontaktdonet via en M12-kabel till ingangskontaktdonet pa faltbuss-
granssnitt MQ.. (se avsnittet "Kretsschema vid montering av omformaren pa motor"
(— sid 74)).

)
: 5 o0 o
: EI76 00 O
: ) 4oXe)
|

1 .

MOVIMOT®
1219341195

» Aktuell position kan avlasas via IPOS-variabel H511 (ActPosMot).

+ SEW-EURODRIVE rekommenderar att givardvervakning via parameter "P504
Givardvervakning motor" aktiveras.
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6 Elektrisk installation
Anslutning av inkrementalgivare EI76

6.8.3 Kretsschema vid montering av omformaren pa motor

Nar MOVIMOT®-omformaren &r monterad pa motorn utgdrs forbindelsen mellan
givaren och faltbussgranssnitt MQ.. av en dubbelsidigt ansluten skarmad M12-kabel.

Tva varianter ar méjliga:
Variant 1: AVSE

MQ..
24V
ewe (V024)
PIN1: +UB —— 24V (PIN1) — =T
@ PIN2: B (sin) —— —— DI1 (PIN2) (/ _‘<)
PIN3: GND —— . GND(PIN3) | DIo
] o N N4
PIN4: A (cos) — DIO (PIN4) GND
[ ®
® ®
L

1512848651
Variant 2: AVRE
MQ..
EI76 uy MG
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, (V024)
PIN1: +UB — —— 24V (PIN1) — ® b1
PIN2 GND  —+— —— GND (PIN3) APL
PIN3: A (cos) —— —— DIO (PIN4) ( ]
PIN4: A(cos) | | L Dio N\ A4
PIN5: B (sin) —— —— DI1 (PIN2) GND
PING: B (sin) 777777777777777777777 Wi o
® ®
[

1221242891

74 Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -faltférdelare




Elektrisk installation
Anslutning av inkrementalgivare EI76

TIPS

6.8.4 Kretsschema vid montering av omformaren pa faltférdelare

Ingangskontaktdonet DI1 far inte tilldelas nagon ytterligare ledare!

Om omformare MOVIMOT® ar monterad pa faltfordelaren, dvs fristaende (separat)
montering, skall den skadrmade anslutningskabeln anslutas till plintarna i anslutnings-
ladan pa drivenheten och sattas i ingangskontaktdonet pa faltbussgranssnittet MQ.. .

EI76

PIN5: +UB
PIN6: GND
PIN7: A (cos)
PIN8: A (cos)
PIN9: B (sin)
PIN10: B (sin)

12345678910

TIPS

24 V (PIN1)
GND (PIN3)
DIO (PIN4)

DI (PIN2)

Ingangskontaktdonet DI1 far inte tilldelas nagon ytterligare ledare!

1244530187
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6 Elektrisk installation
Anslutning av inkrementalgivare EI76

6.8.5 Givarutvérdering

Ingangarna pa faltbussgranssnitt MQX filtreras enligt fabriksinstéllningen med 4 ms.
Plinttilldelningen "MQX GIVARE IN" stdnger av denna filtrering for utvardering av bero-
ringsfria givare.

X

M 60. Binreingdnge Grundgerat - 10| x|
600 Bin&reingang DID1 IHQX GEBEER IN

601 Bin&reingang DID2 IIPOS—EINGP.NG

602 Bin&reingang DIO3 Ings_EINGM-IG-

603 Binareingang DID4 |

604 Bin&reingang DIOS |

KN | KN KN (KN (K3 (K1

608 Bin&reingang DIOOD IHQX GEBER IN

1146357259
TIPS
° Ytterligare information finns i handboken "|POSPIlus positioning and sequence control",
1 kapitlet "IPOS for MQX", sarskilt avsnittet "Proximity sensor evaluation".
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Elektrisk installation 6
Anslutning av hybridkabel

6.9 Anslutning av hybridkabel

6.9.1

Beakta

rotationsriktnings-

frigivning

1

Sammankoppling mellan faltfordelare MFZ.3. eller MFZ.6. och MOVIMOT® (art. nr 0 186 725 3)

—/
MFZ.3 MFZ.6
1146765835
Plinttilldelning
MOVIMOT®-pIint Ledarfarg /beteckning, hybridkabel
L1 svart/L1
L2 svart/L2
L3 svart/L3
24V rod/24V
1 vit/0 V
RS+ orange/RS+
RS- gron/RS-
PE-plint grén-gul + skdrmande
TIPS

Kontrollera om Onskad rotationsriktning ar frigiven. Ytterligare information finns i
avsnitten "Idrifttagning..." i Montage- och driftsinstruktion "MOVIMOT® MM..D med
vaxelstromsmotor DRS/DRE/DRP".

4
LH
U1

Are
v
U

Bada rotationsriktningarna
ar frigivna

Endast hoger rotationsriktning
frigiven
Bérvardesforinstallning for vansterro-

Endast vanster rotationsriktning ar
frigiven;

Borvardesforinstallning for hdgerrota-
tion leder till stopp av drivenheten

VT
vd
U1

Drivsystemet blockeras eller stoppas

L Ave |
v
U1

tation medfor att drivenheten stannar
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Elektrisk installation
Anslutning av hybridkabel

6.9.2 Hybridkabel mellan faltférdelare MFZ.7. eller MFZ.8. och véxelstromsmotorer (art. nr 0 186 742 3)

IR I A
000 0.0:0. 0009 00 0 00 00V
00Q0o0Q0Q%’Q%%%:o:?:t::::’::: >
XX

{58)) + B =

MFZ.8 MFZ.7

—

1147265675
TIPS
° Kabelns yttre skdrm maste anslutas till motoranslutningsladan via EMC-kabelforskruv-
1 ningar av metall.
Plinttilldelning
Motorplint Ledarfarg /beteckning, hybridkabel
u1 svart/U1
Al svart/V1
w1 svart/W1
4a réd /13
3a vit/14
5a bla/15
1a svart / 1
2a svart / 2
PE-plint gron-gul + skdrmande (innerskarm)
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Elektrisk installation
Anslutning av mandverenheter

6.10 Anslutning av manéverenheter
F6r manuell styrning kan mandéverenhet MFG11A eller DBG anvandas. Mandverenhet
DBG erbjuder dessutom parameterdiagnos- och dvervakningsfunktioner.

Information om funktion hos och anvandning av mandverenheter finns i kapitlet
"Manoverenheter" (— sid 143).

6.10.1 Anslutning av manéverenhet MFG11A
Manoverenheten MFG11A monteras istallet for faltbussgranssnitt pa en godtycklig
MFZ..-anslutningsmodul.

1187159051
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Elektrisk installation
Anslutning av mandverenheter

6.10.2 Anslutning av manéverenhet DBG

Mandéverenhet DBG60B ansluts direkt till diagnosgranssnittet pa faltbussgranssnitt
MF../MQ.. . Mandverenheten kan aven anslutas via en férlangningskabel pa 5 m (tillval
DKG60B).

DKG60B DBG60B

1188441227
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Elektrisk installation
Anslutning av PC

6.11 Anslutning av PC

Sammankopplingen mellan diagnosgranssnittet och en konventionell PC kan utféras
med féljande tillval:
+ USB11A med USB-granssnitt, bestallningsnummer 0 824 831 1

+  UWS21B med seriellt granssnitt RS-232, bestallningsnummer 1 820 456 2

USB11A %
UsB - RJ10 ©®
N (o

MF../MQ..
PC +
MOVITOOLS
UWS218B
- o RJ10
RS-232 P——
1195112331

Leveransomfattning:

+ Granssnittomvandlare

+ Kabel med kontaktdon RJ10

+ Granssnittkabel USB (USB11A) eller RS-232 (UWS21B)
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Idrifttagning med DeviceNet (MFD + MQD)
Idrifttagningsforlopp

7 Idrifttagning med DeviceNet (MFD + MQD)
7.1  Idrifttagningsfériopp

1

TIPS

Detta kapitel beskriver idrifttagningsférloppet for MOVIMOT® MM..D och C i Easy-
lage. Information om idrifttagning av MOVIMOT® MM..D i expert-lage finns i Montage-
och driftsinstruktionen "MOVIMOT® MM..D med vaxelstromsmotor DRS/DRE/DRP".

Foére avtagning/pasattning av omformare MOVIMOT® maste den skiljas fran natspan-
ningen. Farliga spanningar kan dock finnas kvar i upp till 1 minut efter franskiljning av
natspanningen.

Ddodsfall eller svara skador pa grund av elektrisk stot.
«  Franskilj omformare MOVIMOT® och sakra mot oavsiktlig aterinkoppling.

« Vanta sedan i minst 1 minut.

Ytorna pa MOVIMOT®-omformaren och externa tillval, t.ex. bromsmotstand (sarskilt
kylelementet), kan under drift uppna héga temperaturer.

Varning for heta ytor.

«  Vidrér MOVIMOT®-drivenheten och externa tillval forst efter att de har svalnat till-
rackligt.

TIPS:

+ Fore avtagning/pasattning av faltbussgranssnittet (MFD/MQD) méaste 24 V DC-
spanningsmatningen kopplas ifran!

* Med den anslutningsteknik som beskrivs i "Anslutning med DeviceNet" (— sid 45)
garanteras kontinuerlig forbindelse, sa att DeviceNet kan drivas vidare dven om
forbindelsen med faltbussgranssnittet skulle brytas.

* Observera aven anvisningarna i avsnittet "Kompletterande idrifttagningsinstruk-
tioner for faltférdelare" (— sid 136).

TIPS:

» Fore idrifttagning, dra av malningsskyddsfolien fran statuslysdioden.

» Fore idrifttagning, dra av malningsskyddsfolien fran markskylten.
» Kontrollera att alla skyddslock ar korrekt monterade.
» For natkontaktorn K11 skall en minsta frankopplingstid pa 2 sekunder respekteras.

82
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Idrifttagning med DeviceNet (MFD + MQD) (‘CI)
Idrifttagningsforlopp @

1. Verifiera korrekt anslutning av MOVIMOT®-omformaren och DeviceNet-granssnittet
(MFZ31, MFZ33, MFZ36, MFZ37 oder MFZ38).

2. Stall DIP-omkopplare S1/1 pa MOVIMOT®-omformaren (se aktuell Montage- och
driftsinstruktion for MOVIMOT®) i lage "ON" (= adress 1).

1158400267

3. Skruva av skruvlocket fran boérvardespotentiometer f1 pa omformare MOVIMOT®.
4. Stall in maximalt varvtal pa bérvardespotentiometer f1.

f[Hz] 100%

751

1158517259

[1]1 Potentiometerlage

5. Satt tillbaka skruvlocket 6ver bérvardespotentiometer f1, med sin tatning.

TIPS
° * | Tekniska data angiven skyddsklass galler endast om skruvlocken till borvardes-
1 potentiometern och diagnosgranssnitt X50 ar korrekt monterade.
+ Vid felaktigt monterat eller ej monterat skruvlock kan det uppsta skador pa omfor-
mare MOVIMOT®.

6. Stall in minfrekvensen f,;;, p& omkopplare f2.

Funktion Instéllning ‘
Sparrlage 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Minfrekvens f,;, [Hz] 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40
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7 (‘CI) Idrifttagning med DeviceNet (MFD + MQD)
@ Idrifttagningsforlopp

7. Om ramptiden inte ges via faltbussen (2 PD), stall in ramptiden med omkopplare t1
pa MOVIMOT®-omformaren. Ramptiderna avser bdrvardesférandring i steg om

50 Hz.
Funktion Installning
Sparrlage 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Ramptid t1 [s] 0.1 02 | 03 | 05 07 1 2 3 5 7 10

8. Kontrollera om 6nskad rotationsriktning ar frigiven pa MOVIMOT®.

Plint R Plint L Betydelse
Aktiverad Aktiverad » Bada rotationsriktningarna ar frigivna
= |ICC
N ol
Aktiverad ‘ Ej aktiverad » Endast hoger rotationsriktning ar frigiven

+ Borvardesforinstallining for vansterrotation medfor att

drivsystemet stoppas
=l |CC
[aV] o
Ej aktiverad ‘ Aktiverad + Endast vanster rotationsriktning ar frigiven
+ Borvardesforinstallning for hogerrotation medfor att
drivsystemet stoppas
=zl |ICIC
N [a'sg |
Ej aktiverad ‘ Ej aktiverad * Apparaten ar sparrad resp. drivenheten stoppas
zl [CG
N [a'ad JN

9. Stéll in DeviceNet-adressen pa MFD-/MQD-granssnittet.
10.Anslut DeviceNet-kabeln.

Utfor sedan lysdiodtestet. Darmed skall "Mod/Net"-lysdioden bérja blinka med grént
sken och "SYS-F"-lysdioden slockna. Vid MQD-granssnitt slocknar "SYS-F"-lysdioden
endast nar ett IPOS-program kors (leveranstillstand).
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Idrifttagning med DeviceNet (MFD + MQD) (‘CI) 7

DeviceNet-adress (MAC-ID), instalining av Baudrate @

7.2 DeviceNet-adress (MAC-ID), instéllning av Baudrate
Baudrate stélls in med DIP-omkopplarna S1/1 och S1/2. DeviceNet-adressen (MAC-ID)
stélls in med DIP-omkopplarna S1/3 till S1/8. Foéljande bild visar ett exempel pa install-
ning av adress och Baudrate:
S1 [1]1 Adress (MAC-ID) (installd: adress 9)
Fe_:b_riksinstéllning:_adress 63
‘oo 25x0 =0 Giltiga adresser: 0 till 63
"\ 24x0 =0 [2] Baudrate
‘ © 23x1 =8 Fabriksinstéallning: 500 kBaud
‘Lo 22x0 =0 (11
W~ 2'x0 =0
B - 22x1 =t
9
‘ N21x1 =2
SR 2°x0 =0 } 2]
2
1419836939
7.21 Berakning av DIP-omkopplarlédge for godtyckliga adresser
Tabellen nedan visar ett exempel med adress 9 hur DIP-omkopplarlaget for de olika
bussadresserna faststélls och stalls in:
Berakning Rest DIP-omkopplarlage Valens
9/2=4 1 DIP S1/3=0ON 1
4/2=2 0 DIP S1/4 = OFF 2
2/2 =1 0 DIP S1/5 = OFF 4
12=0 1 DIP S1/6 = ON 8
0/2=0 0 DIP S1/7 = OFF 16
0/2=0 0 DIP S1/8 = OFF 32
7.2.2 Installning av Baudrate
Tabellen nedan visar hur Baudrate stalls in med DIP-omkopplarna S1/1 och S1/2:
Baudrate Viarde DIP S1/1 DIPS1/2
125 kBaud 0 OFF OFF
250 kBaud 1 ON OFF
500 kBaud 2 OFF ON
(reserverad) 3 ON ON
TIPS:
° Om en felaktig kommunikationshastighet anges (P1O-lysdioden blinkar med rétt sken),
forblir apparaten i initieringstillstand tills DIP-omkopplarna stalls in pa ett giltigt satt
1 (endast vid MQD).
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(‘CI) Idrifttagning med DeviceNet (MFD + MQD)

@ Installning av processdatalangd och 1/O-Enable (galler endast MFD)

7.3 Installning av processdataldngd och I/O-Enable (géller endast MFD)

Processdatalangden stalls in med DIP-omkopplarna S2/1 och S2/2. /O godkanns med

DIP-omkopplare S2/3.

S2

Qjo 11
ij

‘ ® |1 = Enable— [2]
~21x1 =2
Z ~20x1 =1 31
S~ 2x1 =1
=3
1420646539

[1] Reserverad (lage OFF)

[2] I/O-Enable
Fabriksinstéllning: Enable

[3] Processdatalangd
Fabriksinstéallning: 3 PD

Tabellen nedan visar hur I/O godkanns med DIP-omkopplare S2/3.

110 Varde DIP S2/3
Spéarrad 0 OFF
Frigiven 1 ON

Foljande tabell visar hur processdatalangden kan stéllas in via DIP-omkopplare S2/1

och S2/2.
Processdataldangd Viérde DIP S2/1 DIP S2/2
0PD 0 OFF OFF
1PD 1 ON OFF
2PD 2 OFF ON
3PD 3 ON ON
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Idrifttagning med DeviceNet (MFD + MQD) (‘CI)
Installning av processdatalangd (endast vid MQD) @

7.4 Installning av processdataldngd (endast vid MQD)
Processdataldngden stalls in med DIP-omkopplarna S2/1 till S2/4.

S2 [1] Reserverad (lage OFF)
[2] Processdatalangd
Qjoo ] Fabriksinstéllning: 4 PD

Ly (]

‘v PD3 23x 0= 0
W oPp2 22x1= 4
M~rot 2'x0= 0 (1
SN P00 2°x 0 = 0
4
1420701707

Tabellen nedan visar hur processdataldngden stélls in med DIP-omkopplarna

S2/1 till S2/4.
Processdatalangd DIP S2/4 DIP S2/3 DIP S2/2 DIP S2/1
PD3 PD2 PD1 PDO
Reserverad OFF OFF OFF OFF
1 OFF OFF OFF ON
2 OFF OFF ON OFF
3 OFF OFF ON ON
4 OFF ON OFF | OFF
5 OFF ON OFF ON
6 OFF ON ON OFF
7 OFF ON ON ON
8 ON OFF OFF OFF
9 ON OFF OFF ON
10 ON OFF ON | OFF
Reserverad Alla évriga omkopplarlagen
TIPS:
° Om en felaktig processdataldngd anges (BIO-lysdioden blinkar med rétt sken), forblir
1 apparaten i initieringstillstand tills DIP-omkopplarna stalls in pa ett giltigt satt.
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(‘CI) Idrifttagning med DeviceNet (MFD + MQD)
@ Konfiguration (projektering) av DeviceNet-masterenheten

7.5 Konfiguration (projektering) av DeviceNet-masterenheten

Det kravs "EDS-filer" for konfigurationen av DeviceNet-masterenheten. EDS-filerna kan
hamtas fran http://www.sew-eurodrive.de. Filerna installeras med hjalp av konfigura-
tionsprogrammet (RSNetWorx). Information om hur man exakt gar till véga finns i hand-
bdckerna for respektive konfigurationsprogram.

7.5.1 Konfigurering (projektering) av DeviceNet-granssnitt MFD/MQD

1. Installera EDS-filen med hjalp av konfigu- o T ——
reringsprogrammet (RSNetWorx). Darmed [ |gie gdt wew memork pevee Disgnostics Took el
visas slavdeltagaren i mappen "SEW- & & - & & %8 k|0 QF

. o L Hardhware =
Eurodrive Profile" med ett av féljande e -
namn: . Inductive Procdmity Switch |

= Limit Swatch
— SEW-MOVIMOT-MFD2x T e
—_ SEW-M OVIMOT_M FD3X =] Rockwel Sutomation miscellaneous
= SCANport Adapher
— SEW Gateway MQD2x 55 Smart MCE
— SEW Gateway MQD3x B e
. . . & Elektro Beckhoff GrbHBerech Industrie Elektn

2. Skapa ett nytt projekt eller ppna ett befint- 5 £5) Rockuel dutomation - Alen Svadiey
. . . " =] Riockwel Sutomation - Dodge
ligt. Las in samtliga natverkskomponenter =) Rockwel Automation - Electro-Craft Motion Cor
via kommandot "Start Online Build". 5 e ey

3. Dubbelklicka pa symbolen for att konfigu- = RFAD) o s W 100
rera granssnittet MFD/MQD. Déarefter kan ~ P thosaotlfi e
apparatens parametrar lasas. i il

4. For att granssnittet skall kunna anropas via ook
styrsystemet maste det finnas ett minnes- R
omrade for datautbyte. Detta kan l6sas @ sEw-MovITRACFED3IC —
t.ex. med hjalp av RSNetWorx. Detaljerad i | =
information finns i dokumentationen till pro- 3

ol | Message Code Date |

jekteringsprogramvaran.

5. Stall in processdatalangd och /O med -
hjalp av konfigureringsprogramvaran. g |4 |

SEWY Evrodrive GmbH SEW -MOYIMOT-MFDEx

1420744843

Efter nedladdning av konfigurationen i DeviceNet-scannern (masterenheten) signalerar
MFD-/MQD-granssnittet med den gréna lysdioden "Mod/Net" att férbindelse har etable-
rats med masterenheten. Lysdioderna "PIO" och "BIO" visar om motsvarande process-
datakommunikation har etablerats.
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Idrifttagning med DeviceNet (MFD + MQD)
Natverksidrifttagning med RSNetWorx

Nétverksidrifttagning med RSNetWo

rx

Foljande bild visar natverkshanteraren RSNetWorx.

C 20
©

= MQXTest.dnt - RENetWors For DeviceNek — Iﬂlll
Ele EdE ew Network Dovics Diagnastics Incls Hep EX
BAEF-H S s R aal: %53 8
Hardware e SEW SEW SEW-MOWIMO™ 2l
w Human Machire Interfacs Y GATEWAY GATEWAY
] Inductive Praimity Switch MGDGE MOD2x
D Limit Swkch Man
2 B b s % ) %
I+ Photoelectric Sensor
5] Rockwell Autamation miscellansous 0z e
@] SCANport Adapter 5
[+ Smart MCC | ‘
=3 Speciaky [/0
=) verder | | ‘
[+ Elektro Beckhoff GmbkBereich Industre Elekin
) Rockwell automation - Aer-Bradey 0 " B2
23 Rodesell Sutomation - Dodge:
) Rrackweell fwutomation - Electro-Craft Motion Car i [ “Ib
F Rockwell Atamation - Rebanos Electic .-
8 L Rodwel AutomationiZprecher 4 Schuh 1794.ADN  1794-ADN PCEEMKS
=] SEW Eurodrive GmbH A
= ) Urknawn Davice Type 100 DewiceMet Flax DeviceMet Flex
0 Adanter VD Adapter-1
B sEw GATEWAY MGDZx
T SEW GATEWAY MOD3x
SEW GATEWAY UFDILLA
SEW-MOWIDRIVE-DFEDL 1A
SEW-MOVIDYN-AFD L 144
B SEW-MOVIMOT-MFDZ:
F8) SEW-MOVIMOT-MFD
g SEW-MOVIMOT-HFD41
B sew-movTRACFRDIIC |
J| | [ M 4| »| M\ Graph [ Spreadsheet | Master/Slave Configuralion ) Diagrastics | 4 | ;,J
L
3| | Message Code | pate | Description
I
%
]
3
= [ | "

:
:
i
g
g
:
:
:

Orling - Mot Browsing

&
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(‘CI) Idrifttagning med DeviceNet (MFD + MQD)

@ Natverksidrifttagning med RSNetWorx

7.6.1  Andring av parametrar via RSNetWorx

Natverkshanteraren RSNetWorx tillater scanning av anslutna apparater. Genom att
dubbelklicka pa ikonen for den anslutna enheten (t.ex. MQD2x) 6ppnar man ett dia-
gnosfonster, i vilket viktiga faltbussparametrar och processdatavarden kan dvervakas.

Installd processdatalangd kan lasas via parameter 13.

General Parameters | 140 Defaults | EDS File |
Select the parameter(z] that pou want to configure and initiate an
action uzing the toolbar.

Groups:

All parameters A @ @ IAII Walues "I G’ E %

£ |@|lﬂ‘| Parameter | Current Yalue | -
1 SEW-Param.-In... 462
2 SEW-Param.-Ad... O
3 SEWY-Read/write 2
4 & Device Identific... §24030950 .
5 &  Setpoirtsource  FIELDBUS “'a'[:':f;'lrlgmu‘atm”‘
& (&  Conbrolsource  FIELDEUS Range: 0 to 429406
7 & setp.descr. POl IPOSPA-DATA =]
& &  Setp.descr, POZ  IPOSPA-DATA [-]
9 &  Setp.descr, PO3  IPOS PA-DATA [=]
10 &  Actw.descr.PII IPOS PE-DATA [=]
11 &  Actodescr. PIZ IPOSPE-DATA [=]
12 @&  Actodescr. PI3  IPOSPE-DATA [-]
13 & PO configuration  10PDH-PARAMETER |z|
14 &  Station Address 3 |

akK I Abbrechen Ubermehmen | Hilfe |

1420846219
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Idrifttagning med DeviceNet (MFD + MQD) (‘@) 7
Natverksidrifttagning med RSNetWorx @

7.6.2 Driftsatt scannern
Nasta steg ar att satta scannern i drift och generera en scanlista (se féljande bild).
Dubbelklicka pa scannern for att 6ppna idrifttagningsfonstret.

LY. 1747-5DN Scanner Module 2]

General | Module  Scarlist I Input I Dutputl ADR I Summar_l,ll

Available Devices: Scanlist:

GATED
=10, 1794-ADM Devics
E411,1794-DM DeviceMet .

>

BB

v &utomap on Add vV Node Active

Unload fram S — Electronic Key: ————
Wploadfrom Seanner... | ] s e
v Yend
Davnload to Seanner.. | II; E?onduoc[t Code
: ™| b =ijor Bevision
Edit |10 Parameters... | o i 1) i

0k | Abblechenl Ulgernehmenl Hilfe: |

1420891659
Klicka pa fliken Scanlist och lagg till SEW-faltbussgranssnittet (t.ex. SEW Gateway
MQD2x) i scannlistan.
Dubbelklicka pa den apparat i scanlistan vars PD-langd skall stallas in.
I/O-parameterfonstret 6ppnas.

Stall in processdatalangden for anslutningarna "Polled-1/0" och "Bit-Strobe 1/0". Obser-
vera att apparatens PD-langd anges i Byte och alltsa maste multipliceras med 2.

Exempel: Vid 10 PD maste 20 Byte stéllas in.

21 x|
g I Change of State / Cyclic
Input Size: I _]: Bytes B i =
r :
| Input Size: —| Bytes
¥ Polled Output Sige: d 1 Bytes

Input Size: IQEI _lj Byles Heatbeat Aate: | _lj meee

Quipust Size: I2EI 1 Bytes e
Poll Babec  [Every Scan =

ok | Cancel | Rigstore 140 Sizes |

1420938251
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(‘CI) Idrifttagning med DeviceNet (MFD + MQD)
@ Natverksidrifttagning med RSNetWorx

7.6.3 Skapa processdatalangd

Pa flikarna "Input" och "Output" maste in- och utdata tilldelas minnesomradet i PLC-
systemet. Tilldelningen kan ske via det diskreta 10-minnesomradet eller via M-Files
(Se beskrivningen av PLC-systemet).

X 1747-5DN Scanner Module 2| x|

Generall Modulel Soanlist  Input IDutputI ADR I Summar_l,ll

i Autotdap |
.. Palled 20
#4505, SEW-M... Palled 7 1
EJ10. 17944 Polled 4 4|—"ma°
Advanced... |

117944 Polled 4
5 I _’I Optionz... |
Mermory: I Discrete hd I Start Word: ID _|:

] I Abbrechen (bermehmen | Hilfe I

! . Autakdap
. Paled 20 4|
05, SEWM. Poled 6 0:310 U
S 1017948 Poled 2 0110 &l

E‘---g11,1?94-ﬁ«... Palled 2 0:3.4.0
Advanced... |

5 I _’I Optiong. .. |
Memary: IDiscrete 'l Start ‘Word: ID _|:

ak. I Abbrechen [(bermehmen Hilfe:

1420985611
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Funktion hos DeviceNet-granssnittet MFD (‘CD

Behandling av processdata- och sensor/stalldon (pollat I/O = PIO) @

8 Funktion hos DeviceNet-granssnittet MFD
8.1 Behandling av processdata- och sensor/stélldon (pollat I/O = PIO)

PROFIBUS-granssnittet MFD tillater, forutom styrning av MOVIMOT®-vaxelstromsmo-
torer, aven anslutning av givare och stalldon till de digitala in- och utgangsplintarna.
| PROFIBUS-DP-protokollet laggs ytterligare en 1/0-Byte till, efter processdata for
MOVIMOT®, dar de tillkommande digitala in- och utgangarna i MFD &r avbildade.

Kodning av processdata sker enligt en enhetlig MOVILINK®-profil fér SEW-frekvensom-
formare (se avsnittet "MOVILINK®-apparatprofil (— sid 153)).

Master MOVIMOT® + MF..
LT "
b | _po1 | P02 PO3
T PI3
] Pl
=
1149187595
PO Processutgangsdata PI Processingangsdata
PO1 Kontrollord PI1 Statusord 1
PO2 Varvtal [%] Pl2  Utstrém
PO3 Ramp PI3  Statusord 2
DO  Digitala utgangar DI digitala ingangar
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(‘@ Funktion hos DeviceNet-granssnittet MFD
@ Uppbyggnad av in-/utgangs-Byte (MFD21/22)

8.2 Uppbyggnad av in-/utgangs-Byte (MFD21/22)

Reserverad, varde = 0

Utgangsplint DO 1

Utgangsplint DO 0
| I 1 [ [ | |
# 7 6 5 4 3 2 1 0 #

Byte: Digitala utgangar

Féltbuss- MFD21 / 22
master

Byte: Digitala ingangar

‘— 716 | 5| 4a4]|3]|2]n1 0 h
|_|_J_| |— Ingangsplint DI 0

Ingangsplint DI 1

Ingangsplint DI 2

Ingangsplint DI 3

Reserverad, varde = 0

8.3 Uppbyggnad av in-/utgangs-Byte (MFD32)

Faltbuss- MFD32
master Byte: Digitala ingangar

ﬁ 5 4 3 2 1 0 ﬁ

7 6
L |

Ingangsplint DI 0

Ingangsplint DI 1

Ingangsplint DI 2

Ingangsplint DI 3

Ingangsplint DI 4

Ingangsplint DI 5

Reserverad, varde = 0
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Funktion hos DeviceNet-granssnittet MFD (‘CD
Broadcast-processdatabehandling via Bit-Strobe 1/0 (BIO) @

8.4 Broadcast-processdatabehandling via Bit-Strobe I/0 (BIO)

Bit-Strobe-I/O-meddelanden ingar inte i SEW-faltbussprofilen. De kraver ett DeviceNet-
speciellt processdatautbyte.

Darvid skickas ett Broadcast-meddelande fran masterenheten. Detta Broadcast-med-
delande har langden 8 Byte = 64 Bit Varje deltagare &r tillordnad en bit i detta medde-
lande, beroende pa den egna stationsadressen. Vardet pa denna Bit kan vara O eller 1,
sa att 2 olika reaktioner kan utldésas i mottagaren.

Bitvarde Betydelse Lysdiod BIO
0 Endast processingangsdata skickas tillbaka Gron
1 Satt processutgangsdata till 0 Grén

Skicka processingangsdata

TIPS

Om processutgangsdata stalls in pa 0 via ett Bit-Strobe-telegram stalls en 0-ramp in.

8.4.1 Dataomrade for telegrammet Bit-Strobe-request

Foljande tabell visar dataomradet for ett Bit-Strobe-Request-telegram. Telegrammet
innehaller tillordningen av deltagare (= stationsadresser) for databitarna.

Exempel: Deltagaren med stationsadress (MAC-ID) 16 bearbetar endast Bit 0 i data-

Byte 2.

Byte offset 7 6 5 4 3 2 1 0
0 ID7 ID6 ID5 ID 4 ID3 ID 2 ID 1 IDO
1 ID 15 ID 14 ID 13 ID 12 ID 11 ID 10 ID9 ID8
2 ID 23 ID 22 ID 21 ID 20 ID 19 ID 18 ID 17 ID 16
3 ID 31 ID 30 ID 29 ID 28 ID 27 ID 26 ID 25 ID 24
4 ID 39 ID 38 ID 37 ID 36 ID 35 ID 34 ID 33 ID 32
5 ID 47 ID 46 ID 45 ID 44 ID 43 ID 42 ID 41 ID 40
6 ID 55 ID 54 ID 53 ID 52 ID 51 ID 50 ID 49 ID 48
7 ID 63 ID 62 ID 61 ID 60 ID 59 ID 58 ID 57 ID 56
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(‘@) Funktion hos DeviceNet-grinssnittet MFD
@ Broadcast-processdatabehandling via Bit-Strobe 1/0 (BIO)

8.4.2 Utbyte av Bit-Strobe-l/O

Varje deltagare som har tagit emot detta Bit-Strobe |/O-Message svarar med sina aktu-
ella processingangsdata och, i forekommande fall, med Byte for de digitala ingangarna.
Langden hos processingangsdata motsvarar darvid processdataldngden fér Polled I/O-

anslutningen, plus eventuellt en Byte for de digitala ingangarna. Langden stélls in via
DIP-omkopplare.

1]
Mast /7 MoVIMOT®+ MFD
L BST. - .

| | | f

[ e1 [ P2 [ P
- Pl

1

1423385611
[1] Bit 16 for apparat med adress 16
TIPS
° Installd processdatalangd paverkar inte bara processdatalangden hos Bit-Strobe-I/O,
utan aven Polled I/O-information. Detta betyder att i styrningen maste process-
1 datalangden for Polled I/O und Bit-Strobe 1/O alltid stallas in identiskt.
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Funktion hos DeviceNet-granssnittet MFD (‘@
Funktioner hos DIP-omkopplarna @

8.5 Funktioner hos DIP-omkopplarna

8.5.1 Baudrate och adress (MAC-ID)
Modulens Baudrate och adress (MAC-ID) stalls in med DIP-omkopplarblock S1.

[1] [1] Adress (MAC-ID)
[2] Baudrate

(2]

1423449227

8.5.2 PD-konfiguration
PD-konfigurationen pa MFD stalls in via DIP-omkopplarblock S2.

— [1] /0 Enable

[2] Processdatalangd
T

1423670027
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Funktion hos DeviceNet-granssnittet MFD
Funktioner hos DIP-omkopplarna

Foéjlande PD-konfigurationer finns fér de olika varianterna av MFD.

DIP-omkopplar- | MFD-varianter som | Beskrivning Process- Process-
installning stods utgangsdata- | ingangsdata-
langd i Byte langd i Byte
(Output-Size) (Input-Size)
2 PD Alla MFD-varianter MOVIMOT®-styrning via 2 processdata 4 4
3PD Alla MFD-varianter MOVIMOT®-styrning via 3 processdata 6 6
® . .
0 PD + DI/DO MFD21/22 Ing_en MOVIMOT :styrnmg, endast bearbetning av 1 1
digitala in- och utgangar
2 PD + DI/DO MFD21/22 MOVIMO_T®-styrr_1ir)g vie_x 2 processndataord 5 5
Bearbetning av digitala in- och utgangar
3 PD + DI/DO MFD21/22 MOVIMO_T®-styrr_1|r)g via 3 processndataord 7 7
Bearbetning av digitala in- och utgangar
® . .
0PD + DI MFD32 Ingen ‘MO\{IME)T -styrning, endast bearbetning 0 1
av digitala ingangar
2PD + DI MFD32 MOVIMQT®-styrr]ir]g vig 2 E)rocessdataord 4 5
Bearbetning av digitala ingangar
3PD + DI MFD32 MOVIMOT®-styrning via 3 processdataord 6 7

Bearbetning av digitala ingangar
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8.6 Betydelse hos lysdiodindikeringar

DeviceNet-granssnittet MFD har 5 lysdioder for diagnos:

* Lysdioden Mod/Net (gron/réd) indikerar modul- och natverksstatus

+ Lysdioden PIO (grén/rod) indikerar tillstdndet hos processdatakanalen

+ Lysdioden BIO (gron/rod) indikerar tillstdndet hos Bit-Strobe-processdatakanalen
* Lysdioden BUS-F (rod) indikerar busstillstand

* Lysdioden SYS-F (rod) indikerar systemfel hos MFD eller MOVIMOT®

o ol

SEW _ [[@)

1423712395

8.6.1 Spanningssattning

Efter inkoppling av apparaten testas samtliga lysdioder. Lysdioderna tands i féljande
ordningsfoljd:

Tid Mod/Net- PlO-lysdiod BlO-lysdiod BUS-F-lysdiod SYS-F-
lysdiod lysdiod
0 ms gron slackt slackt slackt slackt
250 ms rod slackt slackt slackt slackt
500 ms slackt gron slackt slackt slackt
750 ms slackt rod slackt slackt slackt
1000 ms slackt slackt gron slackt slackt
1250 ms slackt slackt réd slackt slackt
1500 ms slackt slackt slackt rod slackt
1750 ms slackt slackt slackt slackt rod
2000 ms slackt slackt slackt slackt slackt

Darefter kontrollerar apparaten om nagon deltagare med samma adress redan ar
ansluten (DUP-MAC-test). Om en deltagare med samma adress hittas stangs appa-
raten av och lysdioderna "Mod/Net", "PIO" och "BIO" lyser med fast rott sken.
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8.6.2 Mod/Net-lysdioden (gron/rod)

Funktionen hos lysdioden "Mod/Net" (mudul-/natverksstatus) ar faststalld i DeviceNet-
specifikationen. Funktionen beskrivs i féljande tabell:

Status Lysdiod @ Betydelse Atgird
Ej inkopplad/ Slackt * Apparaten har offline-status + Koppla in matningsspanningen
offline *  Apparaten utfor DUP-MAC- med DeviceNet-kontaktdonet
kontroll
*  Apparaten ar frankopplad
Online och i Blinkar «  DUP-MAC-kontroll har gjorts » Deltagaren maste registreras
Operational gron * Ingen forbindelse till en i masterenhetens scannlista
Mode (1 s-takt) masterenhet har upprattats och kommunikationen inledas
» Felaktig, fel eller inkomplett i masterenheten
konfiguration
OnLine, Gron *  Online-forbindelse med en -
Operational masterenhet har etablerats
Mode och *  Kommunikationen &r aktiv
Connected (Established State)
Minor Fault eller | Blinkar « Polled I/O och/eller Bit-Strobe * Kontrollera DeviceNet-kablarna
Connection rod I/O-anslutning i timeout-tillstdnd | «  Kontrollera timeoutreaktion.
Timeout (1 s-takt) |+ Ett fel som kan atgardas har Om reaktion med fel ar installd
uppstatt i apparaten eller bus- maste apparaten aterstallas nar
systemet felet ar atgardat.
Critical Fault Rod » Ettfel har uppstatt sominte kan | « Kontrollera DeviceNet-kablarna
eller Critical Link atgardas * Kontrollera adressen (MAC-ID)
Failure ¢ BussOff (har en annan apparat samma

Under DUP-MAC-kontrollen
har ett fel registrerats

adress?)
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8.6.3 PIlO-lysdiod (grén/rod)

Lysdioden PIO kontrollerar Polled 1/0-anslutningen (processdatakanal). Funktionen

beskrivs i fljande tabell:
Status Lysdiod | Betydelse
DUP-MAC-test Blinkar *  Apparaten utfér DUP-MAC- Om deltagaren inte andrar
grén kontroll tillstand efter ca 2 s har inga
(125 ms- andra deltagare hittats
takt) Minst en annan DeviceNet-
deltagare maste anslutas
Ej inkopplad/ Slackt *  Apparaten har offline-status Denna forbindelsetyp har inte
Offline men inte *  Apparaten ar frankopplad aktiverats
DUP-MAC-Check Forbindelsen maste aktiveras i
masterenheten
Online och i Blinkar *  Apparaten ar online Den aktuella deltagaren har
Operational groén *  DUP-MAC-kontroll har gjorts registrerats av masterenheten
Mode (1 s-takt) | « En PIO-forbindelse till en mas- men en annan apparattyp
terenhet upprattas (configuring forvantas
state) Gor om konfigurationen i
* Felaktig, fel eller inkomplett masterenheten
konfiguration
OnLine, Gron *  Online
Operational « En PIO-férbindelse till en
Mode masterenhet har upprattas
och Connected (established state)
Minor Fault eller | Blinkar » Ett fel har uppstatt som kan Kontrollera DeviceNet-
Connection rod atgardas kablarna
Timeout (1 s-takt) | = Polled I/O-anslutningen har Kontrollera timeoutreaktion
timeout-status (P831). Om reaktion med fel ar
installd maste apparaten ater-
stallas nar felet ar atgardat
Critical Fault Rod » Ettfel har uppstatt som inte kan Kontrollera DeviceNet-
eller Critical Link atgardas kablarna
Failure *  BussOff Kontrollera adressen (MAC-ID)
* Under DUP-MAC-kontrollen har (har en annan apparat samma
ett fel registrerats adress?)
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8.6.4 BIlO-lysdiod (grén/rod)

Lysdioden BIO kontrollerar Bit-Strobe 1/0-anslutningen. Funktionen beskrivs i féljande

tabell:
Status Lysdiod Betydelse Atgird
DUP-MAC-test Blinkar gron | = Apparaten utféor DUP-MAC- |+ Om deltagaren inte andrar
(125 ms- kontroll tillstand efter ca 2 s har inga
takt) andra deltagare hittats.
¢ Minst en annan DeviceNet-
deltagare maste anslutas
Ej inkopplad/ Slackt * Apparaten har offline-status |« Denna forbindelsetyp har inte
OffLine men ej *  Apparaten ar frankopplad aktiverats.
DUP-MAC-test » Forbindelsen maste aktiveras
i masterenheten
Online och i Blinkar gron | »  Apparaten &r online * Den aktuella deltagaren har
Operational Mode | 1 s-takt) +  DUP-MAC-kontroll har gjorts registrerats av masteren-
* En BIO-férbindelse till en heten men en annan appa-
masterenhet upprattas rattyp férvantas.
(configuring state) *  Gor om konfigurationen i
« Felaktig, fel eller inkomplett masterenheten
konfiguration
OnLine, Gron *  Online -
Operational + En BIO-férbindelse till en
Mode masterenhet har upprattas
och Connected (established state)
Minor Fault eller Blinkar réd + Ettfel har uppstatt somkan |« Kontrollera DeviceNet-
Connection (1 s-takt) atgardas kablarna
Timeout » Bit-Strobe I/O-anslutningen | <  Kontrollera timeout-reak-
har timeout-status tionen (P831). Om en reaktion
med fel har stéllts in maste
apparaten aterstallas efter det
att felet har atgardats
Critical Fault Réd » Ettfel har uppstatt sominte  « Kontrollera DeviceNet-
eller Critical Link kan atgardas kablarna
Failure *  BussOff « Kontrollera adressen

Under DUP-MAC-kontrollen
har ett fel registrerats

(MAC-ID) (har en annan
apparat samma adress?)
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8.6.5 BUS-F-lysdiod (réd)

Lysdioden BUS-F indikerar bussanslutningens fysiska status. Funktionen beskrivs i
féljande tabell:

Status Lysdiod Betydelse Atgird
Error-Aktiv-State | Slackt + Antalet bussfel ligger inom -
normalt omrade
Error-Passiv- Blinkar réd * Apparaten utféor DUP-MAC- |« Omingen ytterligare deltagare
State (125 ms- kontrollen och kan inte ar ansluten, anslut minst en
takt) skicka nagra meddelanden deltagare till

eftersom inga andra delta-
gare ar anslutna till bussen

Error-Passiv- Blinkar rod * Antalet fysiska bussfel ar *  Om detta fel upptrader under
State (1 s-takt) for hogt pagaende kommunikation,
* Inga feltelegram sparas kontrollera anslutningarna och
aktivt pa bussen termineringsmotstanden
BusOff-State Rod + Antalet fysiska bussfel har » Kontrollera kabelanslut-
stigit trots att man vaxlat till ningen, termineringsmot-
passivt fel-status stdnden, Baudrate och
» Kontakten med bussen bryts adressen (MAC-ID)

8.6.6 SYS-F-lysdiod (rod)
Lysdioden SYS-F har i PD-konfigurationerna 0 PD + DI/DO och 0 PD + DI ingen funk-

tion.
Lysdiod Betydelse Atgird
Slackt *  Normalt driftstillstand hos MFD | -
och MOVIMOT®
Blinkar1x | » Driftstatusen for MFD ar OK, «  Utvardera felnumret i MOVIMOT®-statusord 1
MOVIMOT® meddelar ett fel i styrningen

« Aterstall MOVIMOT® via styrningen
(reset-bit i kontrollord 1)

* Ytterligare information finns i montage- och
driftsinstruktionen till MOVIMOT®

Blinkar2x |+ MOVIMOT® reagerar inte pa * Kontrollera DIP-omkopplarna S1/1 S1/4 pa

bérvarden fran DeviceNet- MOVIMOT®
masterenheten eftersom » Stall in RS-485-adress 1 for att frige PO-data.
PD-data inte ar frigivna

Tand *  Kommunikationen mellan MFD |«  Kontrollera elanslutningen mellan MFD och
och MOVIMOT® ar stérd eller MOVIMOT® (plint RS+ och RS-)
avbruten

* Arbetsbrytaren pa faltférdelaren |+  Kontrollera arbetsbrytarens installningar pa

star pa OFF faltfordelaren
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8.7 Felstatus

8.7.1 MFD-systemfeIlMOVIMOT®-feI

Om MFD meddelar ett systemfel (lysdioden "SYS-F" kontinuerligt tand), ar kommunika-
tionen mellan MFD och MOVIMOT® bruten. Detta systemfel rapporteras till PLC-sys-
temet som felkod 914, via diagnoskanalen och via statusordet i processingangsdata.
Eftersom systemfelet vanligtvis indikerar anslutningsproblem eller saknad 24 V-
matning till MOVIMOT®-omformaren 4r RESET via kontrollord inte méjlig! Sa
snart kommunikationen ar ateretablerad aterstalls felet automatiskt. Kontrollera
den elektriska anslutningen av MFD-granssnittet och av MOVIMOT®-drivenheten. Pro-
cessingangsdata returnerar i fall av ett systemfel ett fast definierat Bit-monster, eftersom
ingen giltig tillstandsinformation om MOVIMOT® finns tillganglig. For utvardering inom
styrsystemet kan darmed endast statusordets Bit 5 (stdrning) och felkoden anvandas.
All ytterligare information ar ogiltig!

Processingangsord Hex-vérde Betydelse
PI1: Statusord 1 5B20pex felkod 91 (5B},ey), bit 5 (Stérning) = 1

All ytterligare statusinformation ar ogiltig
PlI2: stromérvarde 0000pey Informationen ar ogiltig
PI3: Statusord 2 0020pex Bit 5 (Stérning) = 1

All ytterligare statusinformation ar ogiltig
De digitala ingangarnas XXhex De digitala ingéngarnas ingangsinformation
ingangs-Byte aktualiseras aven i fortsattningen

Ingangsinformationen fér de digitala ingangarna aktualiseras aven i fortsattningen och
kan utvarderas i styrningen.

8.7.2 DeviceNet-timeout

8.7.3 Diagnos

Timeout triggas av DeviceNet-tillvalskortet. Timeout-tiden stélls in av mastern efter for-
bindelseuppbyggnaden. | DeviceNet-specifikation talar man i detta sammanhang inte
om en Timeout-tid utan om ett varde pa Expected Packet Rate. Expected Packet Rate
kan beraknas utgaende fran Timeout-tiden med féljande formel:

tTimeout-tid =4 tExpected_Packet_Rate

Expected Packet Rate kan stéllas in via Connection Object Class (0x05), attribut 0x09.
Vardeomradet stracker sig fran 5 ms till 65535 ms, i steg om 5 ms (0 ms = frAnkopplad).

For att utféra en bussdiagnos kan man t.ex. for Allen-Bradley-styrningen anvanda sig av
DeviceNet-hanteraren. Med Start-Online-Build kontrolleras om alla komponenter kan
kontaktas via bussen.
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Genom att dubbelklicka pa MOVIMOT®-MFD-symboIen kan man visa granssnittets

faltbussparametrar.

> GEW-MOVIMOT-MFD2x

General Parameters |10 Data | EDS Fike |

=

action uging the toolbar.

Select the parameter that you want to configure and initiate an

r 3 T Y] v| = Monitr T2 EY
jin} |I§I|d‘}| Pararneter | Current Yalue |*
1 SEMY-Param.-Index 462
z SEWY-Read)'write z
3@ Device Identification 0
4 @ Setpoint source FIELDELUS
5 @ Control source FIELDELIS
£ @ Setp.descr, POl CONTROLWORD 1
7Om Setp.descr, P02 SPEED [F%:]
g & Setp.descr, PO3 RAMP
9 @ Ak, descr, PI1 STATUSWORD 1 —
m & Ack v, descr, P12 APARENT CURREMT
n & Act.v.descr. P13 Walue Information:
1z & PD configuration Default: 'SPEED [%4%]
13 & Skation Address Raw: 2
14 & & Baudrats 125 kB
15 @ Firldhiis Fvne DFYICFMFT j
)4 I Abbrechen [bernehmen | Hilfe |
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Funktion hos DeviceNet-granssnittet MQD

PROFIBUS-modul MQD med integrerad styrning tilldter enkel faltbussanslutning av
MOVIMOT®-drivenheter.

Dessutom har man tillgang till styrfunktioner som gor det majligt att i stor utstrackning
bestdmma drivenhetens reaktioner pa order utifran, via faltbussen eller fran integrerat
I/0. Darmed kan man till exempel lagga in givarsignaler direkt i faltbussanslutningen,
eller att definiera en egen apparatprofil via faltbussgranssnittet. Vid anvandning av puls-
givare NV26 eller ES16 eller EI76 uppstar ett enkelpositioneringssystem som tillsam-
mans med ett MQD-styrprogram kan integreras i tillampningen.

Styrfunktionerna hos MQD-modulen realiseras med IPOSPYS®_ Via diagnos- och pro-
grammeringsgranssnittet (under férskruvningarna pa framsidan) pa modulen har man
tillgang till den integrerade IPOS-styrningen. Tillval UWS21B eller USB11A mojliggor
anslutning av en PC. Programmeringen utfors via MOVITOOLS®-kompiIatorn.

TIPS

Mer information om programmering finns i handboken "Positionering och sekvensstyr-
ning IPOSPIUs®",

9.1

Grundprogram

MQD-modulen levereras som standard med ett IPOS-program som i stort sett kopierar
funktionerna hos MFD-modulen.

Stall in adressen 1 pa MOVIMOT® och folj anvisningarna for idrifttagning. Processdata-
bredden uppgar fast till 4 ord (observera detta vid projektering/idrifttagning). De forsta
3 orden utbyts transparent med MOVIMOT® och motsvarar MOVILINK®-apparat-
profilen. I/0O i MQD-modulen dverférs via det 4:e ordet.

DO1 D00

dslels]z]r]o]

~ movimoT®+ map

) Hom

(DI5) (DI4) DI3 DI2 DI1 DIO

1424764043
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Konfigurering @

9.1.1 Felreaktioner

Avbrott i anslutningen mellan MQD-modulen och MOVIMOT®-omformaren leder efter
1 s till frankoppling. Felet indikeras via statusord 1 (fel 91). Eftersom systemfelet van-
ligtvis indikerar anslutningsproblem eller saknad 24 V-matning till MOVIMOT®-
omformaren ar RESET via kontrollord inte mojlig! Sa snart kommunikationen &r
ateretablerad aterstalls felet automatiskt. Avbrott i anslutningen mellan faltbussmas-
tern och MQD-granssnittet leder, efter installd faltbuss-timeouttid, till att process-
utgangsdata till MOVIMOT® sitts till 0. Felreaktionen kan inaktiveras med parameter
831 i MOVITOOLS®-Shell.

9.2 Konfigurering

For att kunna definiera typ och antal av de in- och utgangsdata som behdvs for éverfo-
ringen maste man meddela MQD-modulen processdatalangden via DIP-omkopplare.
P& sa satt finns det mdjlighet att styra MQD via processdata och att via parameter-
kanalen lasa respektive skriva alla MQD-parametrar. Foljande bild visar schematiskt
datautbytet mellan styrningen (DeviceNet-scannern), DeviceNet-granssnittet MQD
(DeviceNet-slav) och en MOVIMOT®-drivenhet med processdata- och parameterkanal.

®
DeviceNet MOvIMOT
Scanner

® O
S

PARAM PD MQD PD

11>
{1171 J &= 1T]

PARAM PD PD

®
®
®

E:

1424877067

PARAM  Parameterdata (Explicit-Messages)
PD PD processdata (Polled 1/0)
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@ Styrning via DeviceNet med Polled 1/0

9.2.1 Processdatakonfiguration

Olika processdatakonfigurationer kan anvandas for datautbyte mellan DeviceNet-
granssnitt MQD och DeviceNet-scannern. Féljande tabell ger information om alla stan-
dardkonfigurationer. Spalten "Processdatakonfigurationer" visar konfigurationernas
beteckningar.

Onskad processdatakonfiguration maste véljas med DIP-omkopplare. Dessutom méaste
man i konfigureringsverktyget for styrsystemets DeviceNet-scanner (t.ex. RSNetWorx)
ange processdataldngden i Byte.

MQD-granssnittet bearbetar dessa processdata och sander i det enklaste fallet de foérsta
3 processdataorden till tillordnad MOVIMOT®-drivenhet.

Parameterkanalen anvands for parametersattning av MQD-granssnittet och hanteras
med Explicit-Messages.

MQD-granssnittet accepterar 1-10 processdataord.

Processdata- Betydelse / forklaring DIP-omkopplar- Langd for Polled I/O
konfigurering lage (hex) i Byte
1PD Styrning via 1 processdataord 1 2
2PD Styrning via 2 processdataord 2 4
3PD Styrning via 3 processdataord 3 6

4 PD Styrning via 4 processdataord 4 8
5PD Styrning via 5 processdataord 5 10
6 PD Styrning via 6 processdataord 6 12
7PD Styrning via 7 processdataord 7 14
8 PD Styrning via 8 processdataord 8 16
9PD Styrning via 9 processdataord 9 18
10 PD Styrning via 10 processdataord 10 20

Datakonsistens

For att kunna utbyta data konsistent maste vardena kopieras via ett copy-block i styr-
ningen till ett temporart omrade.

9.3 Styrning via DeviceNet med Polled I/O

De fran DeviceNet-scannern skickade processutgangsdata kan bearbetas med IPOS-
programmet i MQD-granssnittet. De till DeviceNet-scannern skickade processingangs-
data levereras av IPOS-programmet i MQD vorgegeben.

Processdatabredden kan stallas in mellan 1 och 10 ord.

Om en PLC anvands som DeviceNet-scanner placeras processdata i direkt-I/O-omradet
eller kan anropas via M-Files.

9.4 DeviceNet-grdnssnittets Idle-ldge

| Idle-lage skickas processdata fran styrsystemet utan datainnehall. | detta fall nollstélls
i processutgangsdata tillordnad MOVIMOT®-drivenhet. Darmed sakerstills att
MOVIMOT®-drivenheten stoppas da MQD &vergar till Idle-lage.
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Funktion hos DeviceNet-granssnittet MQD
Statusavlasning via Bit-Strobe 1/0

9.5

9.5.1

Statusavlasning via Bit-Strobe I/0O

oY

@7

Via Bit-Strobe-I/O kan MQD-status avfragas cykliskt. LAngden hos processingangsdata
for Bit-Strobe-I/O ar 2 Byte. Parametern Omformarstatus (Index 8310) mappas av

MQD-gransshnittet till process-ingangsdataordet.
For att aktivera Bit-Strobe 1/0 maste strobe-data aktiveras och langden 2 RX-Byte
stallas in i I/0-konfigurationen.

Aktivering av Bit-Strobe 1/0

Edit I;0 Parameters : 03, SEW GATEWAY MODZ2x

v Shobed:
B Size: |2 _I; Bytes
Use T=Bit: id

v Polled:

Fiy Size: |2D _I; Biytes
T Size: IZU _I; Bytes
Pall Rate: IEver_l,l Scan 'I

T Change of State / Cych

% Change of State. ) Cyclic

Rx Size: ID _:| Bytes
Tx Size: ID _:| Bytesz
Heartbeat Rate: |25D _|; miec

Advanced.. |

oK I Cancel |

Restore 1/0 Sizes |

1424950923

Sedan maste de 2 Byte i INPUT-data mappas till PLC-minnet. Detta gors i registret
INPUT i scannerns initieringsfonster.

9.5.2 Mappning av Bit-Strobe 1/0

E.1747-SDN Scanner Module

21

Genelall Modulel Scanlist  Input |Dut|:-ut| ADR | Summalyl

g 10,1734-4DM D... Polled

Al

4 L3150 L

Maode | Type | Fix | Map - Autotda
A=l

H 00, SE/-t0VI .. Polled B 1:3130 4'
' 02, 5B GATE.. Palled 43 M1:3.0.0

: U
3 SEV GATE.. Stobed 2 &l
&03, SEW GATE... Poled 20 1:31.0
05, SEwW-MOVI..  Polled 7 1:311.0 =

Advanced... |
Optionz. .. |

Wemony: IDiscrete 'I Start ‘word: I':| _l;

Bits 15-0 |15[14[13[12[11]10[ a] s| 7l c] 5] 4] 3] 2[ 1] a]=]
EiE 10, 1734-AD0N Devicellet Flex /0 Adapter
316 10, 1734-ADN Devicetet Flex | /0 Adapter
ol 11, 1794-40M DeviceMet Flex [/0 Adapter [2]
1:3.18 11, 1734-4DN DeviceMet Flex /0 Adapter [2]
1:319 00, SEw-tMOVIDRIVE-DEDT 1A [2] J
|:3.20 00, SEw-MOVIDRIVE-DFDA1A (2]
2

QK. I Abbrechen

Obermehmen Hilfe:
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9.6 Parametersattning via DeviceNet

9.6.1 Parametersatt MQD via RSNetWorx
Alla parametrar i MQD kan anropas via prijekteringsprogramvaran RSNetWorx.
Parametrarna ar indelade i flera grupper:

Grupp Betydelse/funktion

SEW-Parameter-Channel Atkomst av alla parametrar via index och adress

Device Parameter Direkt atkomst till MQD-parametrarna och den via RS-485 anslutna

MOVIMOT®-drivenheten

MQD-parametrar Direkt atkomst till MQD-parametrarna

PO-Monitor Direkt atkomst av monitorn fér processutgangsdata

Pl-Monitor Direkt atkomst av monitorn fér processingangsdata
SEW-Parameter- SEW-parameterkanal har foljande dtkomstmekanism:
Channel -

Nr | Grupp Parameter Betydelse/funktion

1 SEW-Parameter- SEW-Parameter- | Index Over parametrar via vilka data skall Iasas/skrivas

Channel Index
2 SEW-Parameter- | Adress till apparaten fran vilken data skall lasas/skrivas
Address Subadress for MQD =0
3 SEW-Read/Write | Lasning/skrivning av data, beroende pa ovan installda
varden for adress och index

Procedur for parametersattning

1. Installning av och nedladdning av index som skall |asas/skrivas
2. Instéllning och nedladdning av apparatens subadress

3. Instéllning eller avlasning av data som ska lasas/skrivas
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Device Parameter Alla parametrar som star i direkt kontakt med kommunikationen kan lasas direkt via
RSNetWorx. Forst maste adressen stallas in for den apparat fran vilken data skall lasas
(MQD-subadress = 0).

Parametrarna anges i foljande tabell. | spalten "Nr." markeras parametrar som endast
kan lasas med ett R = Read-Only:

Nr. Grupp Namn Anmarkning
2 SEW-parameteradress | Adress till apparaten fran vilken data skall
lasas/skrivas (MQD-subadress = 0)
4R Device Parameter | Device Identification Apparatmarkning
5R Device Parameter | Setpoint source Boérvardeskalla
6R | Device Parameter | Control source Styrkalla
7R | Device Parameter | Setp.descr.PO1 Processutgangsdata
Tilldelning fér PO1
8R | Device Parameter | Setp.descr.PO2 Processutgangsdata
Tilldelning for PO2
9R | Device Parameter | Setp.descr.PO3 Processutgangsdata
Tilldelning for PO3
10R | Device Parameter | Act.v.descr. PI1 Processingangsdata
Tilldelning for P11
11R | Device Parameter | Act.v.descr. PI2 Processingangsdata
Tilldelning for P12
12R | Device Parameter | Act.v.descr. PI3 Processingangsdata
Tilldelning for P13
13R | Device Parameter | PD Configuration Processdatakonfiguration
MQD-parametrar Parametrarna, som nu star till férfogande for MQD-granssnittet kan med denna grupp

lasas via RSNetWorx.

Dessa parametrar anges i féljande tabell (i spalten "Nr." markeras parametrar som
endast kan lasas med ett R = Read-Only):

Nr. Grupp Namn Anmarkning

14R MQD-parametrar Station Address Apparatadress (MAC-ID)

15R MQD-parametrar Baudrate Kommunikationshastighet,
DeviceNet

16R MQD-parametrar Fieldbus Type Faltbusstyp

17R MQD-parametrar Timeout Response Timeout-reaktion
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PO-monitor Processutgangsdata kan observeras med denna grupp. Adressen for apparaten som
data ska lasas av fran maste forst stéllas in (MQD-subaress = 0).

Dessa parametrar anges i foljande tabell (i spalten "Nr." markeras parametrar som
endast kan lasas med ett R = Read-Only):

Nr.  Grupp Namn Anmarkning
2 . SEW-parametera- Adress till apparaten fran vilken data skall 1asas/skrivas
dress (MQD-subadress = 0)
19R | PO Monitor | PO1 Setpoint Processdata PO1
20R | PO Monitor | PO2 Setpoint Processdata PO2
21R | PO Monitor | PO3: Setpoint Processdata PO3
22R | PO Monitor | PO4 Setpoint Processdata PO4
23R | PO Monitor | PO5 Setpoint Processdata PO5
24R | PO Monitor | PO6 Setpoint Processdata PO6
25R | PO Monitor | PO7 Setpoint Processdata PO7
26R | PO Monitor | PO8 Setpoint Processdata PO8
27R | PO Monitor | PO9 Setpoint Processdata PO9
28R | PO Monitor A PO10 Setpoint Processdata PO10
Pl-monitor Processingangsdata kan observeras med denna grupp. Adressen for apparaten som

data ska lasas av fran maste forst stéllas in (MQD-subaress = 0).

Dessa parametrar anges i foljande tabell (i spalten "Nr." markeras parametrar som
endast kan lasas med ett R = Read-Only):

Nr. Grupp Namn Anmarkning

2 SEW-parameter- Adress till apparaten fran vilken
adress data skall 1asas/skrivas

(MQD-subadress = 0)

29R P1 Monitor P11 Setpoint Processdata PI1

30R Pl Monitor P12 Setpoint Processdata PI2

31R P1 Monitor P13 Setpoint Processdata PI3

32R P1 Monitor Pl4 Setpoint Processdata Pl4

33R Pl Monitor P15 Setpoint Processdata PI5

34R P1 Monitor P16 Setpoint Processdata P16

35R P1 Monitor P17 Setpoint Processdata PI7

36R Pl Monitor P18 Setpoint Processdata PI8

37R P1 Monitor P19 Setpoint Processdata PI9

38R Pl-monitor P110 Setpoint Processdata PI10
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9.6.2 Utbyte av explicit-meddelanden (parameterdata) via registret objekt

Alla parametrar for MQD kan kommas at via registret objekt. Ett explicit-meddelande
som ar uppbyggt enligt féljande maste da skickas:

Byte 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11
Offset
Funktion MAC- Ser- Class In- Attri-
ID vice stance  bute
Signifi-
kans

Exempel 01h 10h 07h 02h 04h | 70h | 20h | 09h = 00h OOh | 0Oh 00h

| exemplet (tabellen ovan): beskriver MQD-granssnittet (adress Op) parametern med
index 2070h = 8304, med vardet 9 = kontrollord 1.

Tjanst Kodning Betydelse
Get_Attribut_Single 0x0E Las attribut
Set_Attribut_Single 0x10 Skriv attribut

9.7 Duplicate MAC-ID Detection

For att kontrollera att alla deltagare som &r anslutna till bussen och ar DeviceNet-féren-
liga har olika adresser gors en sa kallad "Duplicate MAC-ID Check".

Detta test gors efter Power Up och indikeras med lysdioderna.
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9.8 Returkoder vid parameterséttning

Vid felaktig parameterinstalining atermatas olika returkoder fran MQD till den parame-
terinstallande mastern, vilka ger detaljerad upplysning om felorsaken.

Dessa returkoder géaller for alla kommunikationsgranssnitt i MQD.

Error-Code

Error-Code klassificerar felet i olika av DeviceNet-specifikationen definierade klasser.
Error-Code 1F ar klassen tillverkarspecifika felkoder.

Additional-Code

Elementet Additional-Code innehaller de SEW-specifika returkoderna for felaktig
parameterinstalining av MQD. De returneras till masterenheten under Error-Code 1F =
"Tillverkarspecifika felkoder".

9.8.1 Error-Code: 1F = "Tillverkarspecifikt fel"
Nedanstaende tabell visar alla méjliga kodningar fér Additional-Code.

Additional-Code | Betydelse

lag (hex)

00 Inget fel

10 Otillatet parameter-index

11 . Funktion/parameter ej implementerad

12 Endast atkomst for lasning tillaten

13 Parametersparr aktiv

14 . Fabriksinstallning aktiv

15 For stort parametervarde

16 For litet parametervarde

17 . Nodvandigt tillvalskort saknas fér denna funktion/parameter
18 Fel i systemprogramvaran

19 Parameteratkomst endast via RS-485-processgranssnitt pa X13
1A . Parameteratkomst endast via RS-485-diagnosgranssnitt
1B Parametern ar atkomstskyddad

1C Reglersparr erfordras

1D ' Ofillatet parametervarde

1E Fabriksinstallning har aktiverats

1F Parametern har inte lagrats i EEPROM

20 . Parameter kan inte andras med frigivet slutsteg

21 UBP11A slutstrang uppnadd

22 UBP11A ej frikopplad

23 . Parametern far endast andras vid IPOS-programstopp

24 Parametern far endast andras med autosetup frankopplat
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9.9 Lysdiodindikeringens innebord

DeviceNet-granssnittet MQD har 5 lysdioder for diagnos:

o Y o
@7

* Lysdioden "Mod/Net" (gron/réd) for indikering av modul- och natverksstatus

+ Lysdioden "PIO" (grén/réd) for indikering av tillstand hos Polled I/O-koppling

» Lysdioden "BIO" (gron/rod) for indikering av tillstand hos Bit-Strobe 1/0-kopplingen

» Lysdioden "BUS-F" (rod) for indikering av bussfel
* Lysdioden "SYS-F" (rod) for indikering av systemfel och drifttillstdnd hos MQD

[ &

® ]

@ Mod/Net
=

I

2@ PO
2 @ BIO
(=}

g @ BUSF

@ SYSF

|

SEW _ [[@)

9.9.1 Power-Up

1425575691

Nar apparaten kopplas in genomférs ett test av alla lysdioder. Lysdioderna tands i
féljande ordningsfoljd:

Tid Mod/Net- PlO-lysdiod BlO-lysdiod BUS-F-lysdiod SYS-F-
lysdiod lysdiod
0ms gron slackt slackt slackt slackt
250 ms rod slackt slackt slackt slackt
500 ms slackt gron slackt slackt slackt
750 ms slackt réd slackt slackt slackt
1000 ms slackt slackt gron slackt slackt
1250 ms slackt slackt rod slackt slackt
1500 ms slackt slackt slackt réd slackt
1750 ms slackt slackt slackt slackt rod
2000 ms slackt slackt slackt slackt slackt

Sedan kontrollerar apparaten om en deltagare med samma adress redan har anslutits
(DUP-MAC-kontroll). Om en annan deltagare med samma adress hittas frankopplas
apparaten och lysdioderna Mod/Net, PIO och BIO lyser kontinuerligt rott.
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9.9.2 Mod/Net-lysdioden (gron/rod)

Funktionen hos lysdioden Mod/Net (lysdiod fér modul-/natverksstatus) anges i
DeviceNet-specifikationen. | féljande tabell beskrivs funktionen.

116

Status Lysdiod | Betydelse Atgird
Ej inkopplad/ Slackt »  Apparaten har offline-status * Koppla in matningsspéan-
Offline *  Apparaten utfor DUP-MAC- ningen med DeviceNet-kon-
kontroll taktdonet
*  Apparaten ar frankopplad
Online och i Blinkar » Apparaten ar online och ingen |+ Deltagaren maste registreras i
Operational gron forbindelse har upprattats masterenhetens scannlista och
Mode (1s-takt) |+ DUP-MAC-testet har genom- kommunikationen inledas i
forts framgangsrikt masterenheten
* Ingen kommunikation med en
master har etablerats
* Felaktig (fel) eller inkomplett
konfiguration
OnLine, Grén *  Online-férbindelse med en -
Operational masterenhet har etablerats
Mode *  Kommunikationen ar aktiv
och Connected (Established State)
Minor Fault eller | Blinkar « Ett fel har uppstatt som kan * Kontrollera DeviceNet-
Connection réd (inter- atgardas kablarna
Timeout vall 1's) + Polled I/O och/eller Bit-Strobe | =  Kontrollera timeout-reak-
I/O-anslutningen har timeout- tionen. Om en reaktion med fel
tillstand har stéllts in maste apparaten
« Ett fel har uppstatt i apparaten aterstallas efter det att felet har
som kan atgardas atgardats
Critical Fault Rod » Ett fel har uppstatt som inte « Kontrollera DeviceNet-
eller Critical Link kan atgardas kablarna
Failure *  BussOff « Kontrollera adressen (MAC-ID)
*  Under DUP-MAC-kontrollen (har en annan apparat samma
har ett fel registrerats adress?)
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9.9.3 PIO-lysdiod (grén/rod)
Lysdioden PIO kontrollerar Polled 1/0-anslutningen (processdatakanal). Funktionen

beskrivs i féljande tabell.

Status Lysdiod | Betydelse Atgird
DUP-MAC-test Blinkar * Apparaten utfér DUP-MAC- * Om deltagaren inte &ndrar
gron kontroll tillstand efter ca 2 s har inga
(125 ms- andra deltagare hittats
takt) * Minst en annan DeviceNet-
deltagare maste anslutas
Ej inkopplad/ Slackt * Apparaten har offline-status + Denna forbindelsetyp har inte
Offline men inte » Apparaten ar frankopplad aktiverats
DUP-MAC-Check + Forbindelsen maste aktiveras
i masterenheten
Online och i Blinkar * Apparaten ar online * Den aktuella deltagaren har
drifttillstand grén +  DUP-MAC-kontroll har gjorts registrerats av masterenheten
(1 s-takt) | = En PIO-forbindelse till en men en annan apparattyp
masterenhet upprattas forvantas
(configuring state) *  Gor om konfigurationen i
+ Felaktig, fel eller inkomplett masterenheten
konfiguration
OnLine, Gron *  Online -
Operational » En PIO-férbindelse till en
Mode masterenhet har upprattas
och Connected (established state)
Minor Fault eller | Blinkar + Ett fel har uppstatt som kan * Kontrollera DeviceNet-
Connection rod atgardas kablarna
Timeout (1 s-takt) | = Polled I/O-anslutningen har » Kontrollera reaktion vid timeout
timeout-status (P831)

*  Om reaktion med fel ar installd
maste apparaten aterstéllas
nar felet ar atgardat

Critical Fault Réd » Ettfel har uppstatt sominte kan | « Kontrollera DeviceNet-

eller atgardas kablarna

Critical Link *  BussOff « Kontrollera adressen (MAC-ID)

Failure *  Under DUP-MAC-kontrollen (har en annan apparat samma
har ett fel registrerats adress?)
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9.9.4 BlO-lysdiod (grén/rod)
Lysdioden BIO kontrollerar Bit-Strobe 1/0-anslutningen. Funktionen beskrivs i féljande

118

tabell.
Status Lysdiod Betydelse Atgird
DUP-MAC-test Blinkar *  Apparaten utfér DUP-MAC- *  Om deltagaren inte byter
grén kontroll status efter ca 2 s har inga
(125 ms- andra deltagare registrerats.
takt) * Minst en annan DeviceNet-
deltagare maste anslutas
Ej inkopplad/ Slackt *  Apparaten har offline-status * Denna foérbindelsetyp har inte
Offline men inte *  Apparaten ar frankopplad aktiverats.
DUP-MAC-test » Forbindelsen maste aktiveras
i masterenheten
Online och i Blinkar *  Apparaten ar online * Den aktuella deltagaren har
drifttillstand grén *  DUP-MAC-kontroll har gjorts registrerats av masterenheten
(1 s-takt) + En BIO-forbindelse till en men en annan apparattyp
masterenhet uppréattas forvantas.
(configuring state) *  Gor om konfigurationen i
* Felaktig, fel eller inkomplett masterenheten
konfiguration
OnLine, Gron *  Online -
Operational « En BIO-forbindelse till en
Mode masterenhet har upprattas
och Connected (established state)
Minor Fault eller Blinkarréd | «  Ett fel har uppstatt som kan » Kontrollera DeviceNet-
Connection (1 s-takt) atgardas kablarna
Timeout + Bit-Strobe I/O-anslutningen » Kontrollera timeoutreaktion
har timeout-status (P831). Om reaktion med fel
ar installd maste apparaten
aterstallas nar felet ar
atgardat
Critical Fault eller | Rdd » Ett fel har uppstatt som inte * Kontrollera DeviceNet-
Critical Link kan atgardas kablarna
Failure *  BussOff * Kontrollera adressen
*  Under DUP-MAC-kontrollen (MAC-ID) (har en annan
har ett fel registrerats apparat samma adress?)
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9.9.5 BUS-F-lysdiod (réd)

Lysdioden BUS-F indikerar bussanslutningens fysiska status. Funktionen beskrivs i
féljande tabell.

Status Lysdiod Betydelse Atgird
Error Active Slackt » Antalet bussfel ar normalt -
State (aktivt fel-status)

DUP-MAC Test

Error Passive

Blinkar réd | ¢
(125 ms-
takt)

fel-status)

Blinkar réd | ¢

Apparaten utfér DUP-MAC- .
kontrollen och kan inte skicka
nagra meddelanden eftersom
inga andra deltagare ar

anslutna till bussen (passivt

Antalet fysiska bussfel ar for .

Om ingen ytterligare deltagare
ar ansluten, anslut minst en
deltagare till

Om detta fel uppstar under

9.9.6 SYS-F-lysdiod (réd)

State (1 s-takt) stort. Inga feltelegram sparas drift (vid aktiv kommunikation)
aktivt pa bussen (passivt fel- maste kabelanslutningen och
status) termineringsmotstanden

kontrolleras

Bus-Off State Rod +  Bus-Off State »  Kontrollera kabelanslutningen,

» Antalet fysiska bussfel har termineringsmotstanden, Bau-
Okat trots att man vaxlat till drate och adressen (MAC-ID)
status Error-Passive Kon-
takten med bussen bryts
LED (lysdiod) Betydelse Atgérd

Sléackt

*  Normal driftstatus
* MQD utbyter data med anslutna
MOVIMOT®-drivenheter

Blinkar
regelbundet

Ténd

* MQD befinner sig i feltillstand
» Ett felmeddelande ges i
MOVITOOLS®-statusfonstret

+  MQD utbyter inte data med
anslutna MOVIMOT®-drivenheter

+ MAQD ér inte konfigurerad eller
anslutna MOVIMOT®-driv-
enheter svarar inte

*  Arbetsbrytaren pa faltférdelaren
star pa OFF

Beakta motsvarande felbeskrivning samt
feltabellen i avsnittet "Feltabell, faltbuss-
granssnitt" (— sid 171)

Kontrollera RS-485-anslutningen mellan
MQD och anslutna MOVIMOT®-driv-
enheter, liksom spanningsmatningen till
MOVIMOT®

Kontrollera om adresserna som stallts in
pa MOVIMOT® stammer éverens med
dem i IPOS-programmet (kommando
"MovcommDef")

Kontrollera om IPOS-programmet har
startats

Kontrollera arbetsbrytarens instaliningar
pa faltférdelaren
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9.10 Felstatus

9.10.1 Faltbuss-timeout

Frankoppling av faltbussmaster eller ledarbrott i faltbussen leder vid MQD-granssnitt till
en faltbuss-timeout. Anslutna MOVIMOT®-drivenheter stoppas genom att "0" skickas
via varje processutgangsdataord. Dessutom satts de digitala utgangarna till "0".

Detta motsvarar exempelvis ett snabbstopp pa kontrollord 1.

Om MOVIMOT®-drivenheten styrs med 3 processdataord kommer rampen att
anges med 0 s i det 3:e ordet!

Felet "Faltbuss-timeout" aterstalls automatiskt, dvs. MOVIMOT®-drivenheten
erhaller efter aterstart av filtbusskommunikation omedelbart aktuella process-
utgangsdata fran styrsystemet.

Felreaktionen kan kopplas bort via P831 i MOVITOOLS®-Shell.

9.10.2 RS-485-timeout

9.10.3 Apparatfel

Om en eller flera MOVIMOT® inte langre kan anropas av MQD via RS-485 visas fel-
koden 91 "Systemfel" i statusord 1. Lysdioden "SYS-F" tands. Felet éverfors aven via
diagnosgranssnittet.

MOVIMOT®-drivenheten stdngs av om inga data anlander inom 1 sekund. En forutsatt-
ning for detta ar att datautbytet mellan MQD och MOVIMOT® sker via MOVCOMM-kom-
mandon. MOVIMOT®, som fortibpande erhéller data, kan fortsatta att styras som van-
ligt.

Timeout aterstalls automatiskt, dvs. aktuella processdata borjar utbytas omgaende efter
aterupptagande av kommunikationen med den tidigare icke nabara MOVIMOT®.

Faltbussgranssnittet MQD kan detektera en rad maskinvarufel. Om ett maskinvarufel
upptacks sparras apparaten. Exakta felreaktioner och atgarder beskrivs i avsnittet
"Feltabell, faltbussgranssnitt" (— sid 171).

Maskinvarufel medfor att fel 91 laggs in i statusord 1 i processingangsdata for alla
MOVIMOT®. Lysdioden "SYS-F" pa MQD-modulen blinkar d& regelbundet.

Den exakta felkoden kan visas via diagnosgranssnittet i MOVITOOLS®, i status for
MQD. | IPOS-programmet kan felkoden ldsas och bearbetas med kommandot
"GETSYS".

9.10.4 DeviceNet-timeout

Timeout-tiden stalls in av mastern efter férbindelseuppbyggnaden. | DeviceNet-specifi-
kation talar man i detta sammanhang inte om en Timeout-tid utan om ett varde pa
Expected Packet Rate. Expected Packet Rate kan berdknas utgaende fran Timeout-
tiden med féljande formel:

tTimeout-tid Sl tExpe(:ted_Packet_Rate

Expected Packet Rate kan stéllas in via Connection Object Class (0x05), attribut 0x09.
Vardeomradet stracker sig fran 5 ms till 65535 ms, i steg om 5 ms (0 ms = frankopplad).
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10 Idrifttagning med CANopen
10.1 Idrifttagningsfériopp

1

TIPS

Detta kapitel beskriver idrifttagningsférloppet for MOVIMOT® MM..D och C i Easy-
lage. Information om idrifttagning av MOVIMOT® MM..D i expert-lage finns i Montage-
och driftsinstruktionen "MOVIMOT® MM..D med vaxelstromsmotor DRS/DRE/DRP".

Foére avtagning/pasattning av omformare MOVIMOT® maste den skiljas fran natspan-
ningen. Farliga spanningar kan dock finnas kvar i upp till 1 minut efter franskiljning av
natspanningen.

Ddodsfall eller svara skador pa grund av elektrisk stot.
«  Franskilj omformare MOVIMOT® och sakra mot oavsiktlig aterinkoppling.

« Vanta sedan i minst 1 minut.

Ytorna pa MOVIMOT®-omformaren och externa tillval, t.ex. bromsmotstand (sarskilt
kylelementet), kan under drift uppna héga temperaturer.

Varning for heta ytor.

«  Vidrér MOVIMOT®-drivenheten och externa tillval forst efter att de har svalnat till-
rackligt.

TIPS:

+ Fore avtagning/pasattning av faltbussgranssnittet (MFO) maste 24 V DC-mat-
ningen kopplas ifran!

» Kontinuerlig bussanslutningen i CANopen garanteras genom det pa — sid 55
beskrivna anslutningssattet, s att CANopen-natverket kan arbeta vidare aven vid
borttaget faltbussgranssnitt.

* Observera aven anvisningarna i avsnittet "Kompletterande idrifttagningsinstruk-
tioner for faltférdelare" (— sid 136).

TIPS:

» Fore idrifttagning, dra av malningsskyddsfolien fran statuslysdioden.

» Fore idrifttagning, dra av malningsskyddsfolien fran markskylten.
» Kontrollera att alla skyddslock ar korrekt monterade.
» For natkontaktorn K11 skall en minsta frankopplingstid pa 2 sekunder respekteras.
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10 (‘C‘) Idrifttagning med CANopen
@ Idrifttagningsforlopp

1. Verifiera korrekt anslutning av MOVIMOT®-omformaren och CANopen-granssnittet
(MFZ31, MFZ33, MFZ36, MFZ37 eller MFZ38).

2. Stall DIP-omkopplare S1/1 pa MOVIMOT®-omformaren (se aktuell Montage- och
driftsinstruktion for MOVIMOT®) i lage "ON" (= adress 1).

1158400267

3. Skruva av skruvlocket fran boérvardespotentiometer f1 pa omformare MOVIMOT®.
4. Stall in maximalt varvtal pa bérvardespotentiometer f1.

f[Hz] 100%

751

1158517259

[1]1 Potentiometerlage

5. Satt tillbaka skruvlocket 6ver bérvardespotentiometer f1, med sin tatning.

TIPS
° » | Tekniska data angiven skyddsklass galler endast om skruvlocken till bérvardespo-
1 tentiometern och diagnosgranssnitt X50 ar korrekt monterade.
+ Vid felaktigt monterat eller ej monterat skruvlock kan det uppsta skador pa omfor-
mare MOVIMOT®.

6. Stall in minfrekvensen f,;;, p& omkopplare f2.

Funktion Instéllning
Sparrlage 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Minfrekvens f,;, [Hz] 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40
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Idrifttagningsforlopp @

7. Om ramptiden inte ges via faltbussen (2 PD), stall in ramptiden med omkopplare t1
pa MOVIMOT®-omformaren. Ramptiderna avser bdrvardesférandring i steg om

50 Hz.
Funktion Installning
Sparrlage 0 1 2 3 4 5 8 9 10
Ramptid t1 [s] 0.1 02 | 03 | 05 07 1 2 3 5 7 10

8. Kontrollera om 6nskad rotationsriktning ar frigiven pa MOVIMOT®.

Plint R Plint L Betydelse
Aktiverad Aktiverad » Bada rotationsriktningarna ar frigivna
zl <G
N ol
Aktiverad ‘ Ej aktiverad » Endast hoger rotationsriktning ar frigiven
+ Borvardesforinstallining for vansterrotation medfor att
drivsystemet stoppas
=l |CC
[aV] o
Ej aktiverad ‘ Aktiverad + Endast vanster rotationsriktning ar frigiven
+ Borvardesforinstallning for hogerrotation medfor att
drivsystemet stoppas
=zl |ICIC
N [a'sg |
Ej aktiverad ‘ Ej aktiverad * Apparaten ar sparrad resp. drivenheten stoppas
zl [CG
N [a'ad JN

9. Stall in CANopen-adressen pa MFO-granssnittet.

10.Anslut CANopen-kabeln. Efter anslutning av 24 V DC skall SYS-F-lysdioden slockna
och STATE-lysdioden blinka.
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10 (‘C‘) Idrifttagning med CANopen

Stall in CANopen-adressen

10.2 Stall in CANopen-adressen
CANopen-adressen stélls in med DIP-omkopplarna S1/1 till S1/7.

s1 [1] Reserverad
[2] Adress (installd: adress 9)

Qj IF [1] Fabriksinstallning: adress 1
© Giltiga adresser: 1 till 127

W~ 25x0=07
‘D 5 () — Varning: Moduladress 0 ar ingen giltig CANopen-
2x0=0 adress! Om adress 0 stalls in kan granssnittet inte
‘Lo 2% 0=0 anvandas. For att indikera detta fel blinkar lysdioderna
< 23x1=8 o COMM, GUARD och STATE samtidigt. Information om
‘ x1= 2] lysdioderna finns i avsnittet "Betydelse hos lysdiodindi-
‘m 2x0=0 keringar" (— sid 131).
B 2'x0=0
& — 20x1=1
g -
1428324363

10.2.1 Berédkning av DIP-omkopplarlage for godtycklig adress

Tabellen nedan visar ett exempel med adress 9 hur DIP-omkopplarlagena for de olika
bussadresserna faststalls.

Berakning Rest DIP-omkopplarlage Signifikans
9/2=4 1 DIP 1= ON 1
4/2=2 0 DIP 2 = OFF 2
2/2=1 0 DIP 3 = OFF 4
12=0 1 DIP 4= ON 8
0/2=0 0 DIP 5 = OFF 16
0/2=0 0 DIP 6 = OFF 32
0/2=0 0 DIP 7 = OFF 64
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Instalining av CANopen-Baudrate @

10.3 Instéllning av CANopen-Baudrate

Baudrate stalls in med DIP-omkopplarna S2/1 och S2/2. Tabellen nedan visar hur
Baudrate stalls in med DIP-omkopplare.

S2 [1] CANopen-Baudrate
Fabriksinstéallning: 500 kBaud

o 21 x1 =2
z - (1]
S @ 2°x0=0}

21428388491
Baudrate Varde DIP 1 DIP 2
125 kBaud 0 OFF OFF
250 kBaud 1 ON OFF
500 kBaud 2 OFF ON
1 MBaud 3 ON ON

10.4 Instéllning av processdataldngd och I/O-Enable

Processdatalangden stalls in med DIP-omkopplarna S2/3 och S2/4. /0O godkanns med
DIP-omkopplare S2/5.

s2 [1] Reserverad, lage = OFF
[2] I/O-Enable
ij Fabriksinstéllning: Enable
[3] Processdatalangd
O~ »m Fabriksinstéllning: 3 PD

[T

‘ 1 1 =Enable [2]

B v 2'x1=2

B - 20x1=1}[3]
=3

N

B

S\
1428438539

Tabellen nedan visar hur I/Os godkanns med DIP-omkopplarfunktionen:

110 Varde DIP 5
Sparrad 0 OFF
Frigiven 1 ON

Handbok — DeviceNet/CANopen-granssnitt, -féltfordelare 125
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Konfiguration (projektering) av CANopen-master

Foljande tabell visar hur processdatalangden kan avlasas utgaende fran DIP-omkopp-

larnas lagen:

Processdatalangd Virde DIP 3 DIP 4
0PD 0 OFF OFF
otillatna konfigurationer 1 ON OFF
2PD 2 OFF ON
3PD 3 ON ON

10.5 Konfiguration (projektering) av CANopen-master

Det finns "EDS-filer" for konfigurationen av CANopen-masterenheten. Filerna installeras
med hjalp av konfigurationsprogrammet. Information om hur man exakt gar till vaga
finns i handbdckerna for respektive konfigurationsprogram. En aktuell version av EDS-
filerna kan hamtas fran http://www.sew-eurodrive.com.

10.5.1 EDS-fil
For varje mojlig processdatakonfiguration finns en EDS-fil. Namnet pa tillhérande
EDS-fil byggs upp enligt foljande:
« MXX_YPD.EDS eller MXX_YPDILEDS
Ett "I" betyder att DIP-omkopplaren "Processdata-1/O" ar tillkopplad. Vad XX och Y
innebar forklaras i tabellen nedan.
XX Apparattyp Y Antal processdata
(enligt instéllning av
DIP-omkopplare)
21 MFO21A 0 Inga processdata
22 MFO22A 2 Styrning via 2 processdata
32 MFO32A 3 Styrning via 3 processdata
Exempel: 3 processdataord skall 6verforas Hill MOVIMOT® med faltbussgranssnitt MFO22A.

Dessutom skall en I/O-Byte kopplas till processdata.
Namnet pa den tillhérande EDS-filen ar da:
+ M22_3PDI.EDS

3 processdataord skall Gverforas till MOVIMOT® med faltbussgranssnitt MFO21A. 1/Os
pa MFO21A skall inte behandlas vidare.

Namnet pa den tillhérande EDS-filen ar da:
+ M21_3PD.EDS
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Behandling av processdata- och sensorer/stalldon

C &9,

11 Funktion hos CANopen-granssnittet MFO
11.1 Behandling av processdata- och sensorer/stélldon

PROFIBUS-granssnittet MFO tillater, férutom styrning av MOVIMOT®-vaxelstromsmo-
torer, aven anslutning av givare och stalldon till de digitala in- och utgangsplintarna.

| CANopen-protokollet

laggs ytterligare en

I/O-Byte till, efter processdata for

MOVIMOT®, dar de tillkommande digitala in- och utgangarna i MFO ar avbildade.

Kodning av processdata sker enligt en enhetlig MOVILINK®-profil for SEW-frekvens-
omformare (se avsnittet "MOVILINK®-apparatprofiI — sid 153).

Master

MOVIMOT® + MF..

UTTTOr -
b | po1 | po2 | Po3
[ e | P2 [ P
- PI
=
1149187595
PO Processutgangsdata PI Processingangsdata

PO1 Kontrollord (16 Bit)
PO2 Varvtal (16 Bit) [%]
PO3 Ramp (16 Bit)

DO  Digitala utgangar (8 Bit)

PI1  Statusord 1 (16 Bit)

PI2  Utstrom (16 Bit)

PI3  Statusord 2 (16 Bit)

DI Digitala ingangar (8 bitar)

Generellt 6verfors alla 16-Bit-ord paA CANopen-bussen i ordningsféljden Lo/Hi (forst de
minst signifikanta 8 Bit, darefter de mest signifikanta 8 Bit).
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11 (‘@ Funktion hos CANopen-grianssnittet MFO
@ Uppbyggnad av in-/utgangs-Byte

11.2 Uppbyggnad av in-/utgangs-Byte
11.2.1 MF021/22

Reserverad, varde = 0

Utgangsplint DO 1

Utgangsplint DO 0
L I I [ [ | |
—’ 7le|s|a|3]2]1]0 —’

Byte: Digitala utgangar

Faltbuss-

MFO21 / 22
master

Byte: Digitala ingangar

4— 716 | 5| a4]|3]|2]n1 0 ‘—
|_I_J_| |— Ingangsplint DI 0

Ingangsplint DI 1

Ingangsplint DI 2

Ingangsplint DI 3

Reserverad, varde = 0

11.2.2 MFO32

Faltbuss- MFO32
master Byte: Digitala ingangar

4— 7| 6] 5] 4]3]2]n1 0 h
|_J |— Ingangsplint DI 0

Ingangsplint DI 1

Ingangsplint DI 2

Ingangsplint DI 3

Ingangsplint DI 4

Ingangsplint DI 5

Reserverad, varde = 0
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Funktion hos CANopen-granssnittet MFO
Funktioner hos DIP-omkopplarna

11.3 Funktioner hos DIP-omkopplarna

11.3.1 Baudrate och PD-konfiguration

Modulens Baudrate och PD-konfiguration kan stéllas in med DIP-omkopplarblocket S2.

ON

Foéjlande PD-konfigurationer finns fér de olika varianterna av MFO:

S2
o
le\ [1] [1] Reserverad
qu [2] I/O-Enable
[3] Processdatalangd

W @
ol

<t
=c,, 20} (3]
‘(\I 21}
(4]
B

1428707595

[4] CAN-buss-Baudrate

C &9,

11

@7

DIP- MFO-varianter Beskrivning Datalédngd [Byte]
LI, G0 S EEED Process- Process-
instéllning utgangsdata ingangsdata
2PD Alla MFO-varianter  MOVIMOT®-styring via 2 processdata 4 4
3PD Alla MFO-varianter | MOVIMOT®-styrning via 3 processdata 6 6
| ® . .
0 PD+DI/DO MFO21/22 Irjggn MOVIMOT :stymmg, bara behandling av de 1 1
digitala in- och utgangarna
® . .
2 PD + DI/DO MFO21/22 MOVIMQT -styrning via 2 processd%taord och 5 5
behandling av de digitala in- och utgangarna
MOVIMOT®-styrning via 3 processdataord och
3 PD +DI/DO MFO21/22 behandling av de digitala in- och utgangarna 7 7
0 PD+DI MFO32 qugn MO\(IMOT®-styrning, bara behandling av de 0 1
digitala ingangarna
2PD + DI MFO32 MOVIM(_)T®-styrnin_g_via 2 pr90essdataord och 4 5
behandling av de digitala ingdngarna
| o ' .
3PD + DI MFO32 MOVIMOT™-styrning via 3 processdataord och 6 7

behandling av de digitala ingangarna
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(‘@) Funktion hos CANopen-grianssnittet MFO

@ Funktioner hos DIP-omkopplarna

Instélining av Baudrate for granssnittet kan stéllas in med hjalp av féljande tabell:
Baudrate =
Baudrate Virde DIP 1 DIP 2
125 kBaud 0 OFF OFF
250 kBaud 1 ON OFF
500 kBaud 2 OFF ON
1 MBaud 3 ON ON
Adress Vid MFO-granssnittet stalls adressen in via DIP-omkopplare S1.
S1

‘v 23 S[1] [1] Giltiga adresser: 1-127

1428810379

TIPS
° * Moduladress 0 ar ingen giltig CANopen-adress!
1 *+ Om adress 0 stélls in kan granssnittet inte anvandas. For att indikera detta fel
blinkar lysdioderna COMM, GUARD och STATE samtidigt. Ytterligare information

finns i avsnittet "Betydelse hos lysdiodindikeringar" (— sid 131).
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Funktion hos CANopen-granssnittet MFO
Betydelse hos lysdiodindikeringar

C &9,

11.4 Betydelse hos lysdiodindikeringar

CANopen-granssnittet MFO har 5 lysdioder for diagnos.

Lysdioden COMM (gron) for indikering av datadverféring fran och till noden

Lysdioden GUARD (grén) for indikering av livslangdsévervakning

Lysdioden STATE (gron) indikerar tillstand hos Bit-Strobe-processdatakanalen
Lysdioden BUS-F (rod) indikerar busstillstand
Lysdioden SYS-F (réd) indikerar systemfel hos MFO eller MOVIMOT®-drivenheten

[ &)

® ]

11.4.1 COMM (gron)

® COMM
é @ GUARD
© @ STATE
€ @ BUSF
® SYSF

SEW  [[®

1428862731

Om CANopen-granssnittet har skickat ett telegram eller om ett till granssnittet adres-

serat telegram tas emot blinkar COMM-lysdioden till.

11.4.2 GUARD (gron)
Lysdioden GUARD indikerar statusen fér 6vervakningen av CANopens livstid.

Lysdiod

Betydelse

Atgard

slackt

tand

CANopen timeoutdvervakning for falt-
bussgranssnittet ej aktiverad (objekt
0x100C = 0 och/eller objekt 0x100D=0)
Detta &r grundtillstandet efter inkopp-
ling

CANopen timeoutdvervakning for
faltbussgranssnittet aktiverad (objekt
0x100C#0 och objekt 0x100D#0).

Blinkar gron
(1 s-takt)

Ingen begaran om livslangd har tagits
emot av CANopen-masterenheten
Faltbussgranssnittet befinner sig i
tillstandet Faltbuss-timeout

.

Kontrollera masterenhetens status

Kontrollera timeout-tiden som ar

installd i masterenheten

* Kontrollera férbindelsen mellan mas-
terenheten och MFO-granssnittet

*  Kontrollera termineringen for CAN-

bussen
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11 (‘@) Funktion hos CANopen-grianssnittet MFO

@ Betydelse hos lysdiodindikeringar

11.4.3 STATE (grén)

STATE-lysdioden visar aktuellt NMT-tillstand for faltbussgranssnittet. Faltbussgrans-
snittet stdder minimal-BOOTUP. Fdljaktligen finns tillstinden "pre-operational”, "opera-
tional" och "stopped".

LED (lys- @ Tillstand Betydelse
diod)
Blinkar Pre-Operational * Apparaten kan bara (med SDO) parametersattas, processdata (PDO)
(1 s-takt) ignoreras
+ Denna status aktiveras efter inkopplingen
Tand Operational +  PDO, SDO samt NMT-tjanster bearbetas
Slackt Stopped »  Apparaten ignorerar alla SDO och PDO

+ Bara telegram for NMT bearbetas

11.4.4 BUS-F (rdd)

Lysdioden BUS-F indikerar bussanslutningens fysiska status. Funktionen beskrivs i
féljande tabell.

Lysdiod

Status Betydelse Atgird

Slackt

Blinkar
rod
(1 s-takt)

Error-Aktiv-State

Antalet bussfel ligger inom -
normalt omrade

.

Passivt fel-status Antalet fysiska bussfel ar for hoégt  « Om detta fel upptrader under

Réd

* Inga feltelegram sparas aktivt pa drift (dvs. vid pagéende kom-
bussen munikation), kontrollera
anslutning och terminerings-
motstand
BussOff-status » Antalet fysiska bussfel har 6kat » Kontrollera kabelanslut-
trots att man vaxlat till status ningen, terminerings-
Error-Passive motstanden, Baudrate
« Kontakten med bussen bryts och adressen

11.4.5 SYS-F (rdd)

Lysdioden SYS-F har i PD-konfigurationerna 0 PD + DI/DO och 0 PD + DI ingen

funktion.
Lysdiod | Betydelse Atgird
Slackt *  Normalt driftstillstdnd hos MFO- -
granssnittet och MOVIMOT®-
drivenheten
Blinkar | + Driftstatusen fér MFO ar OK, « Utvardera felnumret i MOVIMOT®-statusord 1 i
1x MOVIMOT® meddelar ett fel styrningen
. Aterstall MOVIMOT® via styringen (reset-bit i
kontrollord 1)
« Ytterligare information finns i montage- och
driftsinstruktionen till MOVIMOT®
Blinkar . MOVIMOT® reagerar inte pa »  Kontrollera DIP-omkopplarna S1/1 till S1/4 pa
2x borvarden fran CANopen-master- MOVIMOT®
enheten eftersom PD-data inte ar « Stall in RS-485-adress 1 for att frige PO-data
frigivna
Téand »  Kommunikationen mellan MFO och |« Kontrollera elanslutningen mellan MFO och

MOVIMOT® 3r stérd eller avbruten MOVIMOT® (plint RS+ och RS-)
* Ytterligare information finns i "Elektrisk installa-
tion" (— sid 37).

*  Arbetsbrytaren pa faltférdelaren star Kontrollera arbetsbrytarens installningar pa
pa OFF faltférdelaren
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Felstatus @

11.5 Felstatus

11.5.1 MFO-systemfel, MOVIMOT®-fel

Om MFO-granssnittet meddelar ett systemfel (lysdioden "SYS-Fault" kontinuerligt tand),
ar kommunikationen mellan MFO och MOVIMOT® bruten. Detta systemfel rapporteras
till PLC-systemet som felkod 914 via diagnoskanalen och via statusordet i processin-
gangsdata. Eftersom systemfelet vanligtvis indikerar anslutningsproblem eller
saknad 24 V-matning till MOVIMOT®-omformaren ar RESET via kontrollord inte
mojlig! Sa snart kommunikationen ar ateretablerad aterstills felet automatiskt.
Kontrollera den elektriska anslutningen av MFO och MOVIMOT®. Processingangsdata
returnerar i fall av ett systemfel ett fast definierat Bit-monster, eftersom ingen giltig till-
standsinformation om MOVIMOT® finns tillganglig. For utvardering inom styrsystemet
kan darmed endast statusordets Bit 5 (stérning) och felkoden anvandas. All ytterligare
information ar ogiltig!

Processingangsord Hex- Betydelse
véarde

PI1: Statusord 1 5B20pex Felkod 91 (5Bhex), Bit 5 (storning) = 1

All ytterligare statusinformation ar ogiltig
PI2: stromérvérde 0000,y Informationen &r ogiltig
PI3: Statusord 2 0020p,6x Bit 5 (Stérning) = 1

All ytterligare statusinformation ar ogiltig
De digitalaingangarnas = XX ey De digitala ingangarnas ingangsinformation aktualiseras aven i
ingangs-Byte fortsattningen

Ingangsinformationen fér de digitala ingangarna aktualiseras aven i fortsattningen och
kan utvarderas i styrningen.

11.5.2 CANopen timeout
Overvakning av enskilda MFO-grinssnitt via masterenheten (Node-Guarding):

Masterenheten sander cykliskt ett Node-Guarding-Objekt med satt RTR-bit till gréns-
snittet, for att dvervaka kommunikationen. Vid beredskap svarar granssnitten med ett
motsvarande Node-Guarding-objekt, som meddelar aktuellt driftstillstdnd och en toggle-
Bit. Toggle-Bit vaxlar tillstdnd mellan 0 och 1 for varje telegram.

Utgaende fran svaret beddémer natets masterenhet om deltagaren fungerar eller ej.
I handelse av fel har masterenheten mojlighet att aktivera en fordefinierad atgard
(t.ex. att stanga av alla drivenheter).

Node-Guarding ar aktiv i alla driftslagen fran ett fosta "Node Event" frin masterenheten.
Aktiveringen av Node-Guarding indikeras av att lysdioden GUARD lyser konstant.
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@ Felstatus

Reaktion hos MFO-granssnitt vid bortfall av NMT-mastern (Life-Guarding):

Overvakningen &r aktiv nar life time factor # 0 och guard time # 0.

Vid aktiv dvervakning sparrar MFO-granssnittet MOVIMOT®-drivsystemet om ingen
"Node Event" |6ses ut av masterenheten inom timeout-tiden. Granssnittet skickar dess-
utom ett EMERGENCY-objekt via CAN-bussen.

Timeout-tiden (i millisekunder) beraknas enligt féljande:
life time factor (index 0x100C) x guard time (index 0x100D)

Timeout-tider under 5 ms accepteras inte utan tidigare gallande varde bibehalls.

TIPS
° Med hjalp av diagnosgranssnittet och MOVITOOLS® kan man via menypost P819
avlasa en fran styrsystemet installd Timeout-tid. Timeout-tiden far inte andras via
1 MOVITOOLS®, utan endast fran styrsystemet via CANopen-objekten 0x100C och
0x100D.

11.5.3 Faltbuss-timeout

Frankoppling av faltbussmaster eller ledarbrott i faltbussen leder vid MFO-granssnitt till
en faltbuss-timeout. Anslutna MOVIMOT®-drivenheter stoppas genom att "0" skickas
via varje processutgangsdataord. Dessutom satts de digitala utgangarna till "0".

Detta motsvarar t.ex. ett snabbstopp pa kontrollord 1. Observera att om MOVIMOT®-
drivenheten styrs med 3 processdataord kommer rampen att anges med 0 s i det
3:e ordet!

Felet "Filtbuss-timeout" aterstills automatiskt och MOVIMOT® erhaller efter ater-
start av fialtbusskommunikation omedelbart aktuella processutgangsdata fran
styrsystemet.

Felreaktionen kan inaktiveras med P831 i MOVITOOLS®-Shell.

11.5.4 Emergency-objekt
Emergency-objektet kan utlésas av 2 handelser.

1. Ettfel har uppstatt i MOVIMOT®. Darigenom ar kontrollordet satt i fel-Bit. | detta fall
sands ett Emergency-objekt med Error Code "Device specific" (OxFFFF).

2. Granssnittet har detekterat ett brott mot Life-Guardings. Darefter sands ett "Emer-
gency-objekt" med felkoden "Life guard Error" (0x8130).

3. 24 V-matningsspanning ar inkopplad for MOVIMOT®. | detta fall skickas ett emer-
gency-objekt med felkoden "Mains Voltage" (0x3100).

Nar felet har atgardats indikeras detta av att ett emergency-objekt med felkoden "No

Error" (0x0000) skickas.

Ett statusord bifogas varje Emergency-objekt. Den exakta uppbyggnaden framgar av
féljande tabell:

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 | Byte 7 ‘
Inne- Emergency Error Felregister 0 Statusord fran 0 0
hall Code (objekt 0x1001) MOVIMOT®
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11.6 Processdatautbyte

Om processutgangsdata tas emot (RX-PDO1), skickar CANopen-granssnittet alltid

processingangsdata (TX-PDO1).

Processingangsdata kan dessutom lasas av med en RTR-TX-PDO1.

11.7 MFO-objektforteckning

| foljande objektlista anges index, subindex, datatyp och atkomstsatt for objekt som

stdds av CANopen-granssnittet MFO.

11
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Index Subindex | Funktion Datatyp Atkomst = Default
0x1000 O device type UNSIGNED32 ro 0
0x1001 | O error register UNSIGNEDS8 ro -
0x1002 | O state register UNSIGNED32 ro -
0x1004 | 0 number of PDOs supported UNSIGNED32 ro 65537

1 number of syn. PDOs supported UNSIGNED32 ro 0

2 . number of asy. PDOs supported UNSIGNED32 ro 65537
0x1008 | O manufactor device name VISIBLE STRING | ro -
0x1009 | O manufactor hardware version VISIBLE STRING | ro -
0x100A | O " manufactor software version VISIBLE STRING | ro -
0x100B | 0 node-ID UNSIGNED32 ro -
0x100C | O guard time UNSIGNED16 w 0
0x100D | O ' life time factor UNSIGNEDS8 w 0
0x100E | O COB-ID node guarding UNSIGNED32 ro -
0x100F | 0 number of SDOs supported UNSIGNED32 ro 1
0x1014 | O ' COB-ID emergency object UNSIGNED32 ro -
0x1200 |0 server SDO parameter UNSIGNEDS8 ro 2

1 COB-ID Client — Server (rx) UNSIGNED32 ro -

2 ' COB-ID Server — Client (tx) UNSIGNED32 ro -
0x1400 |0 RX PDO 1 communication parameter A UNSIGNED8 ro 2

1 COB-ID used by PDO UNSIGNED32 ro -

2 . transmission type UNSIGNEDS8 ro 254
0x1600 | 0 Count mapped objects UNSIGNEDS8 ro -

1 RxPDO1 1. mapped object UNSIGNED32 ro -

2" ' RxPDO1 2. mapped object UNSIGNED32 ro -

3 RxPDO1 3. mapped object UNSIGNED32 ro -

4" TxPDO1 4. mapped object UNSIGNED32 ro -
0x1800 | 0 . TX PDO 1 communication parameter | UNSIGNED8 ro 2

1 COB-ID used by PDO UNSIGNED32 ro -

2 transmission type UNSIGNEDS8 ro 254
0x1A00 | 0 . count mapped objects UNSIGNEDS8 ro -

1 TxPDO1 1. mapped object UNSIGNED32 ro -

2" TxPDO1 2. mapped object UNSIGNED32 ro -

3 ' TxPDO1 3. mapped object UNSIGNED32 ro -

a" TxPDO1 4. mapped object UNSIGNED32 ro -

1) Dessa uppgifter beror pa hur manga processdataord som konfigurerats
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12 Kompletterande idrifttagningsinstruktioner for faltférdelare

Idrifttagningen gors beroende pa faltbussgranssnitt enligt kapitlet:
+ "Idrifttagning med DeviceNet (MFD + MQD)"
« "Idrifttagning med CANopen"

Observera aven foljande anvisningar angaende idrifttagning av faltférdelare.

™ 0
12.1 Fiéltfordelare MF../Z.6., MQ../Z.6. @ [1] ED
12.1.1 Arbetsbrytare o "

Arbetsbrytaren/effektbrytaren vid faltfordelare Z.6. skyddar hybridkabeln mot dverbe-
lastning och styr foliande MOVIMOT®-komponenter:

— Natmatning
— 24V DC-matning

A FARA!

Arbetsbrytaren/effektbrytaren skiljer endast MOVIMOT®-motorn fran natet, inte faltfor-
delaren.

Dodsfall eller svara skador pa grund av elektrisk stot.

Innan arbetet pabdrjas skall faltférdelaren géras spanningslés och sadkras mot oav-
siktlig aterinkoppling.

Principschema:

"Safety Power"
| | | | (1]
X1 — X40 — X20/ X29
~—| N| ™
| I | Rl > 0 > 0
5 Z 3 Z

RS-485

}53\\2 . .

RS+
RS-

MFZ.6F

X9 [2]

1162524811
[1 Bygel for matning av MOVIMOT®-drivenhet fran 24 V DC-matningen for faltbussgranssnitt

MF.. / MQ.. (anslutning utférd vid fabrik)
[2] Anslutning av hybridkabel

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare




Kompletterande idrifttagningsinstruktioner for faltfordelare
Faltfordelare MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z.7 .

12.2.1 Kontrollera motorns anslutningssitt

12.2 Filtférdelare MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z.7. °r

[

C &9,

12

@7

Kontrollera i enlighet med foljande bild, att valt anslutningssatt for faltférdelaren éver-
ensstdmmer med ansluten motor.

A

C—© O
w2 uz2 V2
ur vi w
O O O

A

i

1162529803

TIPS

Vid bromsmotorer far ingen bromslikriktare byggas in i motorns anslutningslada!l

Principschema:

(1]
(2]

"Safety Power"
I_|:I|[1]
X1 —  X40 |— X20/X29
— | N| ™ >0 3 o
MFE. / MQ..
N
4 RS-485
+ I
IR
o
MOVIMOT®
—| AN
5> b A ] R e
MFZ.7F
X9 [2]

1163654283

Bygel fér matning av MOVIMOT®-drivenhet fran 24 V DC-matningen fér faltbussgranssnitt
MF.. / MQ.. (anslutning utford vid fabrik)
Anslutning av hybridkabel
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12.2.2 Interna kopplingar for MOVIMOT®-omformaren i faltfordelaren

A
S — J
e e
he SIF 2T |~|a|o|s|w|o|~]o]| x1
[ Y [ R B R B B
TH
X6
Tp]
1  [3]
1186911627
[11 DIP-omkopplare for instéllning av anslutningssatt
Sakerstall att anslutningssattet for ansluten motor
overensstammer med DIP-omkopplarnas lagen.
[2] Beakta rotationsriktningsfrigivning
(som standard ar bada rotationsriktningarna frigivna)
Bada rot.-riktningarna Endast rotationsriktning Endast rotationsriktning
frigivha vénster frigiven hoger frigiven
§ Elo|x § Tlalx § Flalx
TH T T
1186918667

[3] Anslutning for internt bromsmotstand (bara pa motorer utan broms)
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Faltfordelare MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8.

12.3 Filtférdelare MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8. -

12.3.1 Arbetsbrytare

Arbetsbrytaren vid faltférdelare Z.8. styr foljande MOVIMOT®-komponenter:
— Néatmatning
— 24V DC-matning

Arbetsbrytaren/effektbrytaren skiljer endast MOVIMOT®-motorn fran natet, inte faltfor-
delaren.

Dodsfall eller svara skador pa grund av elektrisk stot.

* Innan arbetet paboérjas skall faltférdelaren goéras spanningslés och sdkras mot
oavsiktlig aterinkoppling.

Principschema:

"Safety Power"
i s B LU
X1 —  X40 — X20/X29
—|N| ™ >0 5 [m)
J\\\ ME. / MQ..
N
v RS-485
+ I
2]1R%)
X oo
MOVIMOT®
- N
Sl>z| eFe EE
MFZ.8F
X9 [2]
X40 X29

=9,

=

1186927371

[1 Bygel for matning av MOVIMOT®-drivenhet fran 24 V DC-matningen for faltbussgranssnitt
MF.. / MQ.. (anslutning utférd vid fabrik)
[2] Anslutning av hybridkabel
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12.3.2 Kontrollera motorns anslutningssitt

Kontrollera i enlighet med féljande bild, att valt anslutningsséatt for faltfordelaren dver-
ensstdmmer med ansluten motor.

G © O
)\ w2 uz v2 f
uu vi w

O [©) [¢]

1162529803

TIPS

Vid bromsmotorer far ingen bromslikriktare byggas in i motorns anslutningslada!l

12.3.3 Interna kopplingar for MOVIMOT®-omformaren i faltférdelaren

A
S — ]
T SERE |elzle|s|y g
(2]
e
(3]
TH
[4] th 777777 wﬁ 777777 W
]
-
N
+
1186934155
[11 DIP-omkopplare for instéllning av anslutningssatt
Sakerstall att anslutningssattet for ansluten motor
overensstammer med DIP-omkopplarnas lagen.
[2] Beakta rotationsriktningsfrigivning
(som standard ar bada rotationsriktningarna frigivna)
Bada rot.-riktningarna Endast rotationsriktning Endast rotationsriktning
frigivna vanster frigiven hoéger frigiven
§ ,:'_: | § E | § E |
TH TH TH
1186918667

[3] Anslutning for internt bromsmotstand (endast vid motorer utan broms)
[4] Arbetsbrytare
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12.4 Frekvensomformare MOVIMOT® integrerad i faltférdelaren

Foljande avsnitt beskriver skillnaderna vid anvandning av MOVIMOT®-omformare
integrerad i faltférdelaren, mot da den &r integrerad i motorn.

12.4.1 Andrad fabriksinstillning nar MOVIMOT® ir integrerad i faltfordelaren

Observera de dndrade fabriksinstillningarna vid anvindning av MOVIMOT® inte-
grerad i faltférdelare Z.7 eller Z.8. Ovriga instaliningar &r identiska med dem for
MOVIMOT® integrerad i motorn. Observera Montage- och driftsinstruktionerna for
aktuell MOVIMOT®-drivenhet.

DIP-omkopplare S1:

s1 1.2 3 4 5 6 7 8
Sebeelss AR SRS Motor- Motor- PWM- Tomgangs-
20 21 | 22 | 23 | skydd effekt frekvens dimpning
o Motor en Variabel )
ON B ' . storlek mindre | (16, 8, 4 kHz) il
OFF 0 0 0 0 Till Anpassad 4 kHz Fran

Borvardespotentiometer f1:

1186982667

[1] Fabriksinstalining

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare 141




12

Kompletterande idrifttagningsinstruktioner for faltfordelare
Frekvensomformare MOVIMOT® integrerad i faltfordelaren

C &9,
O,

12.4.2 Tilliggsfunktioner nar MOVIMOT® &r integrerad i filtférdelaren
Foljande tillaggsfunktioner ar mojliga vid anvandning av MOVIMOT® integrerad i faltfor-

delare 2.7 /Z2.8. (med vissa inskrankningar). En utférlig beskrivnin
nerna finns i Montage- och driftsinstruktionen for aktuell MOVIMOT™.

Tillaggsfunktion

Inskrankning

% av tillaggsfunktio-

1 MOVIMOT® med forlangda ramptider -
2 | MOVIMOT® med installbar strombegrénsning -

(fel vid dverskridande av begransningen)

3 | MOVIMOT® med installbar strombegrénsning Ej tillgangligt

(omstallbart via plint f1/f2)

4 | MOVIMOT® med bussparametersattning Endast mdgjligt med faltbussgranssnitt MQ..

MOVIMOT® med motorskydd i faltfordelare Z.7/2.8. | Parameterinstalining av buss ar mdjlig endast
tillsammans med faltbussgranssnitt MQ..

MOVIMOT® med max switchfrekvens 8 kHz -

MOVIMOT® med snabbstart-/stopp Mekanisk broms far endast styras via
MOVIMOT®, Styrning av bromsen via
reldutgangen ar inte maojlig.

8  MOVIMOT ®med minfrekvens 0 Hz -
10 MOVIMOT® med minfrekvens 0 Hz och reducerat -
vridmoment vid lagre frekvenser
11 Overvakning av natfasbortfall deaktiverad -
12 MOVIMOT® med snabbstart-/stopp och motorskydd | Mekanisk broms far endast styras via

i faltférdelare Z.7 och Z.8. MOVIMOT®, Styrning av bromsen via
relautgangen ar inte majlig.

14 MOVIMOT® med deaktiverad efterslapningskompen- | —
sering
TIPS

Tilldggsfunktion 9
"MOVIMOT® for lyfttilldampningar med utdkad n-Gvervakning" far inte anvandas
MOVIMOT®-omformare integrerade i faltférdelare 2.7./2.8.!

"MOVIMOT®  fér

lyfttillAmpningar"

och tillaggsfunktion

13
vid
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13 Manoverenheter
13.1 Manoverenhet MFG11A

13.1.1 Funktion

Manoverenheten MFG11A anvands istallet for ett faltbussgranssnitt pa en godtycklig
MFZ..-anslutningsmodul och tilldter manuell styrning av en MOVIMOT®-drivenhet.

1187159051
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13.1.2 Anvéndning

Mandovrering av tillval MF

G11A

Displayindikering

Negativt varde, t.ex. = moturs rotation

| 50 |

Positivt varde, t.ex. 50 = medurs rotation
SEW

Det visade vardet hanfor sig till det varvtal som stéllts in med bérvardespotentiometer f1.
Exempel: Visning "50" = 50 % av det varvtal som stallts in med borvardespotentiometern.
Varning: Vid visning "0" roterar drivenheten med f,.

Oka varvtalet

Vid hogerrotation:

Minska varvtalet

Vid hégerrotation:

D@ Vid vansterrotation: ((G@
(G@ Vid vansterrotation: (G@

Sparra MOVIMOT®

Tryck pa tangenten: Display = OFF

Frige MOVIMOT®

8 ~ (5

Varning: MOVIMOT® accelererar efter frigivning till senast lagrade varde och rotationsriktning.

Rotationsriktnings-
byte fran hoger till
vanster

Rotationsriktnings-
vaxling fran vanster till
héger

1. @ tills displayvisningen =
2. Med ytterligare en tryckning pa U@ vaxlar rotationsriktningen fran medurs

till moturs

1. @ tills displayvisningen =

2. Med ytterligare en tryckning pa (
till medurs

4

TIPS

Efter aterinkoppling av 24 V-matningen befinner sig modulen alltid i STOPP-status
(visning = OFF). Vid val av rotationsriktning med piltangenterna startar drivsystemet
(borvarde) utgaende fran 0.

144
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13.2 Manéverenhet DBG

13.2.1 Sammankoppling med féltbussgranssnitt MF.. / MQ..

Manoéverenhet DBG60B ansluts direkt till diagnosgranssnittet pa faltbussgranssnitt
MF../MQ.. . Mandverenheten kan aven anslutas via en férlangningskabel pa 5 m (tillval
DKG60B).

DKG60B

DBG60B

1188441227

13.2.2 Funktioner

Mandverenheten DBG tillater manuell mandvrering av MOVIMOT®-drivenheten och
erbjuder féljande funktioner:

» Parametersattning av MOVIMOT®-drivenhet
» Styrning av drivenheten via mandverenheten
+ Indikering av processdata (monitorlage)

» Diagnos av busskommunikation

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare
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13.2.3 Tangenttilldelning DBG
Foljande bild visar tangenttilldelningen fér manéverenhet DBG:

[7]
(1] [8]
|7 — [9]
) R—— =gu— [10]

[4] (1]

(3]

[6] [12]

341827339

[11  Tangent @ Stopp

[2] Tangent @ Radera senaste inmatning
[31 Tangent Sprakval

[4] Tangent @ Menyval

[6] Tangent <0>-<9> Siffrorna0-9

[6] Tangent @ Teckenbyte

[71 Tangent @ Pil uppat, narmast 6évre menyrad
[8] Tangent Start

[91 Tangent e OK, bekrafta inmatningen

[10] Tangent Aktivering av snabbmeny

[11] Tangent @ Pil nedat, narmast undre menyrad
[12] Tangent O Decimaltecken
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13.2.4 Vilj onskat sprak

Vid forsta start eller efter aktivering av leveranstillstand fér mandverenhet DBG visas
féljande text pa displayen under nagra sekunder:

SEW
EURODRIVE

Darefter visas symbolen for sprakval pa displayen.

@

341888523

Gor pa foljande satt for att valja sprak:

* Tryck pa -tangenten.

En lista 6ver tillgangliga sprak visas pa displayen.

+ Valj onskat sprak med -tangenten eller @ -tangenten.
» Bekrafta sprakvalet med -tangenten.

Pa displayen visas grundbilden pa valt sprak.
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13.2.5 Monitorlage

Aktivering * Anslut DBG till diagnosgranssnittet pa faltbussgranssnittet.

Forst visas under nagra sekunder typbeteckningen for ansluten MOVIMOT®-drivenhet.
Darefter 6vergar DBG till monitorlage.

@ MONITOR

PI1 PI2 PI3
H 0000 0000 0000
Status / Fel

MANUELL DRIET MONITOR

PO1 PO2 PO3

DBG START. MODE 0000 0000 0000
APPARATINST Oms n=% / Fel

1213961995

Om ett annat driftsatt ar aktivt och du vill ga till monitorlage, gor pa foljande satt:
» Aktivera snabbmenyn med -tangenten.

* Anvand piltangenterna @ eller @ for att i snabbmenyn valja menyposten
"MONITOR".

+ Bekréafta valet med -tangenten.
Mandverenheten befinner sig nu i monitorlage.

| monitorlage visas processutgangsdata (PO) och processingangsdata (Pl) pa 2 sepa-
rata menyer.

Fran snabbmenyn kommer man alltid till PO-menyn.

* Tryck pa @ -tangenten for att ga fran PO-menyn till Pl-menyn.

+ For att aterga till PO-menyn, tryck pa -tangenten.

Trycka pa -tangenten eller -tangenten for att aterga till snabbmenyn.
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Indikering

Processutgangsdata
Visningen av processutgangsdata omfattar féljande:

MONITOR
POl P02 PO3
0000 0000 0000

Oms n=0% / Fel

+ PO1 = kontrollord
+ PO2 = varvtal (%)
« PO3 =ramp
Dessutom visas:

« Rampims

* Varvtal i %

* | handelse av fel visas vaxelvis felnummer och feltext

Processingangsdata:
Visningen av processingangsdata omfattar féljande:

MONITOR
PI1 PI2 PI3
0000 0000 0000

Status / Fel

* PI1 = statusord 1

* PI2 = utstrdm

* PI3 = statusord 2

Dessutom visas:

+ Pa statusraden i Pl-fonstret, status eller,

* ihandelse av fel, vaxelvis felnummer och feltext

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare
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13.2.6 Lage for manuell drift
Aktivering » Anslut DBG till diagnosgranssnittet pa modulen.

Forst visas under nagra sekunder typbeteckningen for ansluten MOVIMOT®-drivenhet.
Darefter 6vergar DBG till monitorlage.

@ MANUELL DRIFT
MONITOR I% RAMP VARVTS
DBG START. MODE 0 1000 O
APPARATINST @
1214980491

Gor pa foljande satt for att overga till Iage for manuell drift.
1. Aktivera snabbmenyn med -tangenten.

2. Anvand piltangenterna @ eller @ for att i snabbmenyn valja menyposten
"MANUELL DRIFT".

3. Bekrafta valet med —tangenten.
Mandverenheten befinner sig darmed i lage fér manuell drift.

TIPS

Nar drivsystemet befinner sig i automatisk drift (busstyrning) gar det inte att beordra
1 overgang till manuell drift.

| detta fall visas under 2 sekunder meddelandet "MANUELL DRIFT OBS 17: OMR.
FRIGIVEN" och mandéverenhet DBG atergar till snabbmenyn.

Indikering I manuell drift ser visningen ut pa foljande satt:

MANUELL DRIFT

I% RAMP VARVTS
0 10000 0
FRIGIVN/EJ FRIGIVN

1215017739

» Visningsvarde: Utstrom i % av |y
* Instéllningsvarde: Ramptid i ms (férinstallt varde 10000 ms)
* Instaliningsvarde: Varvtal i % (férinstallt varde 0 %)
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Anvéndning For detta star féljande funktioner till férfogande:
Ange varvtals- Stall med @ -tangenten eller @ -tangenten in varvtals-
borvarde i % borvardet i % eller ange vardet med siffertangenterna <0> —
<9>.

Med @ -tangenten kan man andra drivenhetens rotations-

riktning.
Bekrafta valet med -tangenten.
Byt meny For att komma till menyn for inmatning av ramptid, tryck pa
@ -tangenten.
Instélining av Stall med @ -tangenten eller @ -tangenten in ramptiden
ramptid i % eller ange vardet med siffertangenterna <0> — <9>.
Bekrafta valet med -tangenten.
Start av drivenhet For att starta drivenheten, tryck pa -tangenten.

Statusraden visar nu statiskt texten "FRIGIVNING".

Under drift visar mandverenheten aktuell motorstrom i [%]
av nominell motorstrom ly.

Stoppa drivenheten For att stoppa drivenheten, tryck pa -tangenten.

Statusraden visar blinkande meddelandet "INGEN FRIGIV-
NING".

A FARA!

Nar du lamnar lage for manuell drift visas fragan: "Aktivera automatisk drift?"
Om du valjer "OK" startas drivenheten omedelbart i automatisk drift.

Om drivenheten da &r frigiven via bussignaler kan den starta ovantat.
Ddodsfall eller svara skador pa grund av klamning.

o » Fore deaktivering av lage fér manuell drift, stall in digitala signaler eller processdata
sa att drivenheten inte ar frigiven.

+ Digitala signaler eller processdata far andras forst efter deaktivering av manuell
drift.
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Deaktivering av lage Valj 6nskat parametervarde med en av tangenterna eller
for manuell drift

Foljande fraga visas:
AKTIVERA AUTOMATISK DRIFT?
* Tryck pa -tangenten for att aterga till manuell drift.

+ Tryck pa -tangenten for att deaktivera manuell drift.
Snabbmenyn visas.

Aterstélining av fel Om ett fel upptrader i manuell drift visar displayen ett fel-
fonster. | statusraden i felfénstret visas vaxelvis (2 s-takt) fel-
nummer och feltext.

Tryck pa -tangenten foér att kvittera felet och lamna
felfénstret.
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14  MOVILINK®-apparatprofil
14.1 Kodning av processdata

For styrning och bérvardesforinstalining anvands samma processdatainformation via
alla faltbussystem. Kodning av processdata sker enligt en enhetlig MOVILINK®-profil for
SEW-frekvensomformare. Fér MOVIMOT® kan man generellt skilia mellan féljande
varianter:

» 2 processdataord (2 PD)
» 3 processdataord (3 PD)

Master
PO - MOVIMOT®
- -
[ po1 ] ==
] P \
1191917323
PO = Processutgangsdata PI = Processingangsdata
PO1 = Kontrollord PI1 = Statusord 1
PO2 = Varvtal (%) PI2 = Utstrém
PO3 =Ramp PI3 = Statusord 2

14.1.1 2 processdataord

For styrning av MOVIMOT®-omformare via 2 processdataord skickar det éverordnade
styrsystemet Process-utgangsdata "Kontrollord" och "Varvtal [%]" fill MOVIMOT®.
MOVIMOT®-omformaren skickar processindata "Statusord 1" och "Utstrom" till det Gver-
ordnade styrsystemet.

14.1.2 3 processdataord

Vid styrning via tre processdataord Overférs som ytterligare processutgangsdataord
ramp och som tredje processingangsdataord statusord 2.

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare
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MOVILINK®-apparatprofil
Kodning av processdata

14.1.3 Processutgangs-data

PO1: Kontrollord —

PO2: Borvarde —

PO3: Ramp
(endast vid
3-ord-protokoll)

Kontrollord, Bit 0 — 2

Kontrollord,
bit 6 = Reset

Varvtal [%]

Processutgangsdata Overférs fran det Overordnade styrsystemet till omformare
MOVIMOT® (styrinformation och bérvarden). | MOVIMOT® blir de dock verksamma
forst nar RS-485-adressen i MOVIMOT® (DIP-omkopplare S1/1 till S1/4) satts ill ett
varde skilt fran 0.

MOVIMOT®-drivenheten kan styras med féljande processutgangsdata:
+ PO1: Kontrollord

+ PO2: Varvtal [ %] (borvarde)

+ PO3: Ramp

Virtuella plintar for lyftning av broms utan frigivning av driv-
system, endast vid MOVIMOT®-omkoppIare S2/2 ="ON"
(beakta Montage- och driftsinstruktion for MOVIMOT®)

Bas-styrblock

15 | 14 | 13 | 12 1 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

S "= "1 1 0" = frigivning
Reserverat for tillaggsfunktion = "0" Reset | Reserverad ="0" annars stopp

Procentvarde med tecken/0,0061 %
Exempel: —80 %/0,0061 % = —13115 = CCC5; ¢y

Tid fran 0 till 50 Hz i ms (omrade: 100...10000 ms)
Exempel: 2,0 s = 2000 ms = 07D0y,gy

Styrkommandot "Frigivning" anges med Bit 0...2 via kontrollord = 0006 . FOr att
aktivera MOVIMOT®-drivenheten maste dessutom ingangsplint HOGER och/eller
VANSTER byglas till +24 V.

Styrkommandot "Stopp" erhalls genom aterstéllning av Bit 2 = "0". Fér kompatibilitet
med andra SEW-omformarfamiljer skall stoppkommandot 0002, anvéndas. | princip
utléser MOVIMOT® stopp med aktuell ramp, oberoende av tillstdndet hos bit 0 och bit 1
nar bit 2 ="0".

Vid stérning kan felet kvitteras med Bit 6 = "1" (Reset). Styr-Bits som inte anvands skall
av kompatibilitetsskal ha vardet 0.

Varvtalsboérvardet ges i procentuell form, relativt det maximala varvtal som stallts in med
borvardespotentiometer 1.

Kodning: Chex=-100 % (vansterrotation)
4000p,e4 = +100 % (hogerrotation)
-> 1 steg = 0,0061 %

Exempel: 80 % fpax rotationsriktning VANSTER:
Berékning: —80 %/0,0061 = 131154, = CCCHy ey
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Kodning av processdata

Ramp Vid processdatautbyte via 3 processdata dverférs aktuell integratorramp i process-
utdata-ord PO3. Vid styrning av MOVIMOT® via 2 processdataord anvands den inte-
gratorramp som stéllts in med omkopplare t1

Kodning: 1steg=1ms
Omrade: 100 — 10000 ms
Exempel: 2,0 s =2000 ms = 20004ec = 07D0pex

14.1.4 Processingangsdata

Omformare MOVIMOT® returnerar processingangsdata till det 6verordnade styrsys-
temet. Processingangsdata bestar av tillstdnds- och arvardesinformation. Fdljande pro-
cessindata stods av omformare MOVIMOT®:

« PI1: Statusord 1
e PI2: Utstrom
e PI3: Statusord 2

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare
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Kodning av processdata

15

14

13

12|11|101 9 | 8 [ 7 ]| 6| 5| 4|3

PI1: Statusord 1 —

Felnummer (bit 5 ="1")

Apparattillstand (bit 5 = "0")
0 = Omformaren ej klar

2 = Ingen frigivning

4 = Frigiven

P12: Strémarvarde —

16 bitars heltal med tecken x 0,1 % Iy
Exempel: 0320}, = 800 x 0,1 % Iy = 80 % Iy

15

14

13

12|11|101 9 | 8 |7 | 6| 5| 4|3

PI3: Statusord 2
(endast vid _]
3-ord-protokoll)

156

Frigivn. av regulator = "1"

Apparaten frigiven = "1"

PO-data frigivna = "1"

Reserverad

Reserverad

Stérning/varning = "1"

Reserverad

Reserverad

Frigivn. av regulator = "1"

Apparaten frigiven = "1"

PO-data frigivna = "1"

Reserverad

Reserverad

Stérning/varning = "1"

Reserverad

Reserverad

O1 (broms)
"1" = Broms ansatt,
"0" = Broms lyft

02 (driftklar)

11 (hoger)

12 (vanster)

13 (borvarde f2)

Reserverad 0
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Programexempel med Simatic S7 och faltbuss

14.2 Programexempel med Simatic S7 och féltbuss

Foljande programexempel for PLC-systemet Simatic S7 fértydligar bearbetningen av
processdata och av digitala in- och utgangar pa faltbussgranssnittet MF.

TIPS!
° Detta exempel visar, utan att utgéra nagot atagande, den principiella metoden att
framstalla ett PLC-program. SEW-EURODRIVE atar sig inget ansvar for innehallet i
1 programexemplet

14.2.1 Adresstilldelning for processdata i automationssystemet

| exemplet befinner sig processdata for MOVIMOT®-faltbussgranssnittet i PLC-syste-
mets minnesomrade PW132 — PW136.

Det tilkommande ut- och ingangsdataordet férvaltas i AW 100 och EW 100.

Master
(1]
[[aw100  |}po MOVIMOT® + MF..
2 |_Aw132 |}Po1 PO
AW134 |}PO2
awiss |1Po3 [ po1 | po2 | Po3
Ew100 _|}DI [ pn | P2 | PB
3 [_Ew132_|}PI1 - PI
EW134 |}PI2
|| EwW136_|[]PI3
— ~——
1192075019
[1] Adressomréade PO  Processutgangsdata PI Processingangsdata
[2] Utgangsadresser PO1 Kontrollord P11 Statusord 1
[3] Ingangsadresser PO2 Varvtal [%] Pl2  Utstrom
PO3 Ramp PI3  Statusord 2
DO Digitala utgangar DI Digitala ingangar

14.2.2 Bearbetning av digitala in- och utgangar pa faltbussgranssnitt MF..

OCH-funktionen mellan de digitala ingangarna DI O - 3 styr de digitala utgangarna fran
DO 0 och DO 1 pa MF..

U E 100.0 // om DI 0 = "1"
U E 100.1 // DI 1 = "1"
U E 100.2 // DI 2 = "1"
U E 100.3 // DI 3 = "1"
= A 100.0 // d& DO 0 = "1"
= A 100.1 // DO 1 = "1"
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Programexempel med Simatic S7 och faltbuss

14.2.3 Styrning MOVIMOT®

Med ingang DIO friges MOVIMOT®-drivenheten:
+ E 100.0 ="0": Styrkommando "Stopp"
+ E 100.0 = "1": Styrkommando "Frigivning"

Via ingang DI1 fordefinieras rotationsriktning och varvtal:

+ E100.1 ="0" 50 % fax hdgerrotation
+ E100.1 ="1": 50 % f,5x vansterrotation

Drivenheten accelereras eller retarderas med en integratorramp pa 1 s.

Processingangsdata mellanlagras for ytterligare bearbetning i minne 20 till 24.

U E 100.0 // Ge styrkommandot "Frigivning" med ingang 100.0
SPB FREE
L WH16#2 // Styrkommando "Stopp"
T PAW 132 // Skriv till POl (kontrollord 1)
SPA SET
FREE: L WH1l6#6 // MOVIMOT-styrkommando "Frigivning" (0006hex)

T PAW 132 // Skriv till POl (kontrollord 1)
SETP: U E 100.1 // Fastst&ll rotationsriktning med ingdng 100.1
SPB CCW // Nar ingang 100.1 = "1", da vansterrotation
L WH#16#2000 // Bdrvarvtal = 50 % fmax hdégerrotation (=2000hex)
T PAW 134 // Skriv till PO2 (varvtal [%])
SPA ACTV
CCW: L WH16#E000 // Bbrvarvtal = 50 % fmax vansterrotation (=E000hex)
T PAW 134 // Skriv till PO2 (varvtal [%])
ACTV: L 1000 // Ramp = 1 s (1000 dec)
T PAW 136 // Skriv till PO3 (Ramp)
L PEW 132 // Ladda PI1 (statusord 1)
T MW 20 // och mellanlagra
L PEW 134 // Ladda PI2 (utstrdm)
T MW 22 // och mellanlagra
L PEW 136 // PE3 ladda (statusord 2)
T MW 24 // och mellanlagra
BE
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Programexempel i samband med DeviceNet

14.3 Programexempel i samband med DeviceNet

Utgaende fran ett programexempel for SLC500 fran Allen Bradley skall behandlingen av
processdata och digitala in- och utgangar hos faltbussgranssnittet MFD2 fortydligas.

| exemplet placeras processutgangsdata fran MOVIMOT®-faltbussgranssnittet i PLC-
systemets minnesarea 0:3.1 till O:3.3, och processingangsdata i minnesarean 1:3.1 Hill
I:3.3. Utgangsdata skrivs i "Rung 1" i minnesarean N7:0 till N7:2 och ingangsdata i arean

N7:4 till N7:6.
TIPS!
° Detta exempel visar, utan att utgéra nagot atagande, den principiella metoden att
framstalla ett PLC-program. SEW-EURODRIVE atar sig inget ansvar for innehallet i
1 programexemplet

LaDl 2
Total Fungs m Cuorrent File = 11
Enahls DeviceNat Scanner
e300
(L
1747-5DH
Copy Inputs to H7:0 - H7.3
COF

Copy File —

Soaree #3511

Drast &#7:0

Length 4
Copy M:1.5 --= PO Data (4 words)

ZOF

Copy File —

Soree &MT:4

Drest #2351

Lenzth 4

CEND »—
1452916619
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14

Den extra utgangs-Byte (0:3.3/0 - 0:3.3/7) forvaltas i N7:3 och ingangs-Byte (1:3.3/0 -
13.3/7) i N7:7.

Master

(1]

0:3.1 |}PO1
03.2 |;PO2 MOVIMOT®+ MFD..
(2] 0:3.3 |}PO3

034 |lpo PO

L | POt | PO2 | PO3
T ~———
1:3.1 |}Pit [ pn | P2 | PB3
3.2 |iPI2 PI

B[ 133 [IPI13
3.4 |lDI

A

1452970507

[11 Adressomréade PO Processutgangsdata PI Processingangsdata
[2] Utgangsadresser PO1 Kontrollord PI1  Statusord 1
[3] Ingangsadresser PO2 Varvtal [%] P12 Utstrém

PO3 Ramp PI3  Statusord 2

DO  Digitala utgangar DI  digitala ingangar

14.3.1 Bearbetning av processdata i styrningens kopierade minne

Processutgangsdata Minne i styrningen Processdataord

0:3.1 N7:0 PO1

0:3.2 N7:1 PO2

0:3.3 N7:2 PO3

0:34 N7:3 Ledigt DO
Processingangsdata Minne i styrningen Processdataord

1:3.1 N7:4 PI1

1:3.2 N7:5 P12

1:3.3 N7:6 PI3

1:3.4 N7:7 Ledigt DI
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Programexempel i samband med DeviceNet

14.3.2 Bearbetning av digitala in- och utgangar pa MFD2.

Styrning av utgangs-Bits sker via en OCH-grind for ingangs-Bits. Om alla ingangs-Bits
= 1 satts utgangs-Bits DO0 och DO1. Annars aterstélls utgangs-Bits (= 0).

set Chatputs
Ll (e
Iaove —
Source ]
0=
Dest M3
0=
If(DI0=]1 and DI1=1 and DI2=1 and DI3=1] then (DO0=1, D01=1] else (DOO0=0, D21 =0]
o peii] o etk W75 .55 b (80T
il il il il Move —
Sonurce K]
S=
Diast M3
(E
1453037963

14.3.3 Styrning MOVIMOT®
Med ingangsbit DIO (N7:3/0) friges MOVIMOT®-drivsystemet:
* N7:3/0=0 styrkommando "Stopp"
* N7:3/0=1 styrkommando "Frigivning"

Via ingangs-Bit DI01 (N7:3/1) anges rotationsriktning och varvtal:

* N7:3/1=0: 50 % f,5x hOgerrotation
* N7:3/1=1: 50 % f,,ax vansterrotation
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14

Drivenheten accelereras eller retarderas med en integratorramp pad 1 s. Process-
ingangsdata mellanlagras for ytterligare bearbetning i minnesarean N7:4 till N7:6.

Controbarord]l = 2 (Stop)

(80T
Move —
Souroe 2
2
Diest H7:4
2=
Enable MOVIMOT [(--= 000&k)
W50 WO
II Move —
Souroe &
A=
Diest H7:4
2=
Spead = 3044 fimax o nght (=2000h = 21724)
7501 WO
II Move —
Souroe 21a2
2192=
Diest 7.5
-B192=
Speed = 50% fmax turn left (=E000L = -21924)
HTa1 (8T
jl’ Move —
Source -g1a2
-2192=
Diast HT.5
-2192=
Ramp = 15 (1000d)
S (8T
Iove —
Source 1000
1000=
Dest H7&
1000=
1453093387
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MQ..-parameterlista

Parameter

15

Parameter

15.1 MAQ..-parameterlista

C &9,
@ I

Parameter | Beteckning Index Enhet Atkomst @ Default | Betydelse/virdeomrade
010 Omformarstatus 8310 RO 0 Low word kodat som statusord 1
011 Driftstillstand 8310 RO 0 Low word kodat som statusord 1
012 Felstatus 8310 RO 0 Low word kodat som statusord 1
013 Aktuell parametersats 8310 RO 0 Low word kodat som statusord 1
015 Inkopplingstimmar 8328 [s] RO 0
030 Digital ingang DI00 8844 RW 16 0: Ingen funktion
031 Digital ingang DI01 8335 RW 16 ;g Lﬁg)f_';?\?fggm
032 Digital ingang D102 8336 RO 16
033 Digital ingang DI03 8337 RO 16
034 Digital ingang D104 8338 RO 16
035 Digital ingang D105 8339 RO 16
036 Digitala ingangar DI00 — DI05 8334 RO 16
050 Digital utgang DO00 8843 RW 21 0: Ingen funktion
051 Digital utgang DOO1 8350 RW 21 g; :Egg:gﬁgfn”igg
053 Digitala utgangar DOOO... 8360 RO
070 Apparattyp 8301 RO
076 Firmware grundapparat 8300 RO
090 PD-konfiguration 8451 RO
091 Faltbusstyp 8452 RO
092 Baudrate faltbuss 8453 RO
093 Adress faltbuss 8454 RO
094 PO1 borvarde 8455 RO
095 PO2 bérvarde 8456 RO
096 PO3 boérvarde 8457 RO
097 PI1 &rvarde 8458 RO
098 P12 &rvarde 8459 RO
099 P13 &rvarde 8460 RO
504 Givardvervakning 8832 RW 1 0: SI:ACKT
1: TAND
608 Digital ingang DI00 8844 RW 16 0: Ingen funktion
600 Digital ingang DIO1 8335 RW 16 ;g :\'/Tg)f_'g;\?aérzgm
601 Digital ingang D102 8336 RO 16
602 Digital ingang DI03 8337 RO 16
603 Digital ingang D104 8338 RO 16
604 Digital ingang DI05 8339 RO 16
628 Digital utgang DO00 8843 RW 21 0: Ingen funktion
620 Digital utgang DOO1 8350 RW 21 3; :Egg:g{gfgﬁg
802 Fabriksinstallning 8594 R/RW 0 0: Nej
; ineranstiIIsténd
810 RS-485, adress 8597 RO )
812 RS-485, timeout-tid 8599 [s] RO 1
819 Faltbuss-timeout-tid 8606 [s] RO
831 Reaktion pa faltbuss-timeout 8610 RW . 10 0: Ingen reaktion
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15 (‘@ Parameter
O,

Parameter | Beteckning Index Enhet Atkomst | Default | Betydelse/virdeomrade
840 Manuell Reset 8617 RwW 0: SI:ACKT
1: TAND
870 Borvardesbeskrivning PO1 8304 RO 12 IPOS PO-DATA
871 Borvardesbeskrivning PO2 8305 RO 12 IPOS PO-DATA
872 Borvardesbeskrivning PO3 8306 RO 12 IPOS PO-DATA
873 Arvérdesbeskrivning PI1 8307 RO 9 IPOS PI-DATA
874 Arvardesbeskrivning P12 8308 RO 9 IPOS PI-DATA
875 Arvardesbeskrivning PI3 8309 RO 9 IPOS PI-DATA
- IPOS-kontrollord 8691 RwW 0
- IPOS-programlangd 8695 RW . 0
- IPOS-variabel HO - H127 11000- RW - Minnesresistent variabel
11127
- IPOS-variabel H10 — H511 11010- RW 0
11511
- IPOS-kod 16000- RW )
17023
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Bussdiagnos med MOVITOOLS® ’3
16 Tjanst
TIPS
° Information om service och underhall av omformare MOVIMOT® MM..C och D finns
1 i motsvarande Montage- och driftsinstruktioner.

16.1 Bussdiagnos med MOVITOOLS®

16.1.1 Faltbussdiagnos via diagnosgranssnitt MF.. / MQ

Faltbussgranssnitten MF.. / MQ har ett diagnosgranssnitt for idrifttagning och service.
Detta tillater bussdiagnos med SEW-operatérsprogrammet MOVITOOLS®.

' FELDBUSMONITOR - MOVIMOT® | =lcix]|
Datei Satup 7
Monitarbetieh

PAL [0002 oreses. [IETERTTIN 7] cossess: soms
PA2 |EDDD swweeess (DREHZAHL [%] | . wrevrrrs wow [ALISGANGSSTROM -'I e Im‘D F
PA3 |03EE sessssss |RAMPE v | e - sassasns s [STATUSWORT 2 -I ey |_[|:m PE3

~| sessses. [0206 PEY

Pal | pa2 | Pi3 | PE1 | PE2 | PE3 |
"PaDaten || | REGLER FREIGEGEBEN @
| == GERAT FREIGEGEBEN =
STEUERBEFEHL  [Hak oo =] |{}; f:,j PADATEN FREIGEGEREN
RESET @ tssssa] | STHRUNG /'WARNUNG @
GERATEZUSTAND KEINE FREIGABE

DEZ 2 L R000000000000001 Brimation 7

1199394827

Programvaran tillater enkel diagnos av bor- och arvarden som utbyts mellan
MOVIMOT®-drivenhet och faltbuss-mastern.

TIPS
° | faltbussGvervakardriftsattet "styrning” kan MOVIMOT®-drivenheten styras direkt, se
1 avsnittet "Faltbussévervakaren i MOVITOOLS®" (— sid 169).

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare
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4. Bussdiagnos med MOVITOOLS®

Diagnosgrénssnittets uppbyggnad

Diagnosgranssnittet ligger pa potentialnivd 0 och darmed pa samma potential som
modulelektroniken. Detta géller for alla faltbussgranssnitt MF../MQ.. . Vid AS-Interface-
granssnitt MFK ligger diagnosgranssnittet pa MOVIMOT®—potentiaI.

Granssnittet ar tillgangligt via ett 4-poligt kontaktdon RJ10. Granssnittet sitter under
forskruvningen pa modullocket.

GND RS- RS+ +5V

<\ />

1194294027

Grénssnittsomvandlare
Anslutning mellan diagnosgranssnittet och normal PC kan utféras pa féljande satt:

+ USB11A med USB-granssnitt, artikelnummer 0 824 831 1
+  UWS21B med seriellt granssnitt RS-232, bestallningsnummer 1 820 456 2

USB11A @ ®®
USB RJ10 @“@
Fam (o

MF../MQ..
PC +
MOVITOOLS
Uws21B
- =/ = RJ10
| == |= =
1195112331

Leveransomfattning:

+ Granssnittomvandlare

+ Kabel med kontaktdon RJ10

» Granssnittkabel USB (USB11A) eller RS-232 (UWS21B)
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Bussdiagnos med MOVITOOLS® 16

v

Relevanta diagnosparametrar

Visningsvérden -
00. Processvérden

Visningsvérden -
01. Statusvisning

Visningsvérden -
04. Digitala
ingangar, tillval

Visningsvérden -
06. Digitala
utgangar, tillval

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare

Programmet MOVITOOLS®-Shell tillater diagnos av MOVIMOT® via diagnosgrans-
snittet i faltbussgranssnitten MF.. .

MOVIMOT®-drivenheten returnerar utstrémmen som processvarde.

Menynummer Parameternamn Index

004 Utstrom [ % In] 8321

Betydelse/implementering
Utstrom MOVIMOT®

MOVIMOT®-statusen tolkas helt och visas pa statusindikeringen.

Menynummer Parameternamn Index Betydelse/implementation
010 Omformarstatus 8310 Omformarstatus MOVIMOT®
011 Driftstatus 8310 Driftstatus MOVIMOT®

012 Felstatus 8310 Felstatus MOVIMOT®

De digitala ingangarna pa faltbussgranssnittet MF.. visas som ftillvalsingangar pa
MOVIMOT®-drivenheten. Eftersom dessa ingangar saknar direkt inverkan pa
MOVIMOT®-drivenheten &r plinttilidelningen satt till "ingen funktion".

Menynummer Parameternamn Index Betydelse/implementation

040 Digitala ingangar DI10 8340 Status fér MF..-digitalingangar DIO
041 Digitala ingangar D111 8341 Status for MF..-digitalingangar DI1
042 Digitala ingangar D112 8342 Status for MF..-digitalingangar DI2
043 Digitala ingangar DI13 8343 Status fér MF..-digitalingangar DI3
044 Digitala ingangar D114 8344 Status for MF..-digitalingéngar D14
045 Digitala ingangar DI15 8345 Status for MF..-digitalingangar DI5
048 DIiDgli;[a;Ia ingangar DI10 8348 Status for alla digitalingangar

De digitala utgangarna pa faltbussgranssnittet MF.. visas som fillvalsutgangar pa
MOVIMOT®-drivenheten. Eftersom dessa utgangar saknar direkt inverkan pa
MOVIMOT®-drivenheten r plinttilidelningen satt till "ingen funktion".

Menynummer Parameternamn Index Betydelse/implementation

060 Digitala utgangar 8352 Status for MF..-digitalutgangar DOO
DO10

061 Digitala utgangar 8353 Status fér MF..-digitalutgangar DO
DO1M1

068 Digitala utgangar 8360 Status for MF..-digitalutgangar DOO och DO1
DO10 till DO17
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’\; Bussdiagnos med MOVITOOLS®
Visningsvérden - Under apparatdata visas information om MOVIMOT® och faltbussgranssnitt MF.. .
07. Apparatdata - :
Menynummer Parameternamn Index Betydelse/implementation
070 Apparattyp 8301 Apparattyp MOVIMOT®
072 Alternativ 1 8362 Apparattyp tillval 1 = MF..
074 Firmware, alternativ 1 | 8364 Firmware-artikelnummer MF..
076 Firmware, 8300 Firmware-artikelnummer MOVIMOT®
grundapparat
Visningsvérden - Denna menypunkt representerar all faltbussdata.
09. Bussdiagnos - -
Menynummer Parameternamn Index Betydelse/implementation
090 PD-konfiguration 8451 Installd PD-konfiguration mot MOVIMOT®
091 Faltbusstyp 8452 Faltbusstyp, MF..
092 Baudrate faltbuss 8453 Kommunikationshastigheter for MF..
093 Adress faltbuss 8454 Faltbussadress for MF..-DIP-omkopplare
094 PO1-boérvarde [hex] 8455 PO1-bérvarde fran faltbussmaster till
MOVIMOT®
095 PO2-boérvarde [hex] 8456 PO2-bérvarde fran faltbussmaster till
MOVIMOT®
096 PO3-boérvarde [hex] 8457 PO3-boérvarde fran faltbussmaster till
MOVIMOT®
097 PI1-arvarde [hex] 8458 Pl1-arvarde fran MOVIMOT® till faltbussens
masterenhet
098 PI2-arvarde [hex] 8459 Pl2-arvarde fran MOVIMOT® till faltbussens
masterenhet
099 PI3-arvarde [hex] 8460 PI3-arvarde fran MOVIMOT® till faltbussens
masterenhet
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Féltbussévervakaren i MOVITOOLS®

Faltbuss6vervakaren i MOVITOOLS® majliggér bekvam styrning och visualisering av
cykliska MOVIMOT®-processdata

' FELDBUSMONITOR - MOVIMOT® =lcix]|
Datei Setup 7
Monitarbetrieh

PAL | 0002 sessssss mﬂ-ﬂuﬂ-m
PAZ [EDDD sovssss: [DREHZAHLPE]  w] sessosse some soessss: som [ELISGENGSSTAOM ] wevess: [B76 PE2

PA3 |03EE sessssss |RAMPE v | e - sosasns st [STATUSWORT 2w | sessasss I_IZFEE PE3
Pal | pa2 | PA3 | PE1 | PE2 | PE3 |
"PaDaten || | REGLER FREIGEGEBEN L
| == GERAT FREIGEGEBEN
STEUERBEFEHL  [Hak oo =] |{}; f:,j PADATEN FREIGEGEREN
RESET @ tssssa] | STHRUNG /'WARNUNG @
GERATEZUSTAND KEINE FREIGABE
DEZ 2 I R00000000000001 0 Arimaion 7
[ onine  JERC SER
1199394827
Egenskaper + Lattanvant
+ Lattinlarning av styrfunktionerna ocksa utan anslutning till faltbuss (férberedelser for
idrifttagande)

* Integrerad i SEW-granssnittet MOVITOOLS®
* Enkel och snabb felsékning
» Kort projekteringsfas
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Bussdiagnos med MOVITOOLS®

v

Funktion hos
faltbuss-
masterenheten

Féltbuss-
overvakare i drift-
séttet styrning

Faltbussdvervakaren ger anvandaren ett kraftfullt verktyg for idrifttagning och felsok-
ning. Funktionen goér det mgjligt att visa och tolka cykliskt utbytta processdata mellan
omformare och styrsystem.

Faltbussovervakaren tillater inte bara 6vervakning av bussdriften som passiv deltagare,

utan tillater aven aktiv styrning av omformaren.

Foéljande mojligheter finns:

+ Interaktiv styrning av omformaren i en befintlig anlaggning, sa att funktionerna i driv-
systemet kan testas.

+ Redan i forvag (alltsa utan existerande anlaggning och faltbussmaster) kan funktio-
nerna hos ett enskilt drivsystem simuleras och dess styrfunktioner alltsa testas fore
idrifttagning.

(1] (2]

« FELDBUSHMONITOR - MOVIMOTE =00 x|
Ratei et 7

Steuerbeliinb

PA1 [D00E siceesss [STEUEAWORT T ] ssssssssaans srsvisea: sos[ENDNEENGER]  +) vessrsss [0H7  PEA
-
PAZ [Z000 wersers [[EEDEMINES v | sereresnenens a seerewess o0 BLEGANGSSTROM 7] eweses [GT1H  PE2

Sendan

PAZ [O3ER wosrsens [RAMPE L T r— sssssvsss o0s[STATUSWOAT 2 7| sewsssss [[ED7  PE3
3 4+ 4
3] (I - T EETIERERE | e 2 e | R = e | (4]

Busdatan AEGLER FREIGEGEBEN
DREHZAHL
= bschaaihitan GEFAT FREIGEGEBEN
5] ———» ol e P DATEN FREIGEGEBEN “«——[5]
STORUNG S wWARHUNG [ .
GERATEZUSTAND FREIGABE [VFC]
DEZ B1%2 BIN 0010000000000000 Brnimaticn W
| otee JIERED =R
1199400843

[11 PO-data fran styrsystem

[2] Pl-data fran omformaren till styrsystemet

[3] Aktuella HEX-varden for processutgangsdata (kan redigeras)
[4] Aktuella HEX-varden for processingangsdata

[5] Indikering av momentan instéllning
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16.1.2 Feltabell, faltbussgranssnitt

Felkod/beteckning

Reaktion

Orsak

<P

Atgird

10 IPOS-ILLOP IPOS-programstopp * Fel i IPOS-programmet, nar- *  Korrigera IPOS-programmet, ladda
DO =0 mare information via IPOS- och aterstall
variabeln H469
14 Givarfel Avbrott i kommunikation | ¢  Avbrott av den ena eller bada « Kontrollera den elektriska kopp-
med MOVIMOT® anslutningarna till givaren lingen mellan MQ.. och givare
17 Stack Overflow DO=0 *  Omformarelektronik stord, t.ex. *  Kontrollera jordning och skarm-
pa grund av EMC-inverkan ningar och forbattra vid behov
18  Stack Underflow *  Om problemet aterkommer, kontakta
19 NMI SEW-Service
20 Undefined
Opcode
21 Protection Fault
22 lllegal Word
Operand Access
23 lllegal Instruc-
tion Access
24 lllegal External
Bus Access
25 EEPROM » Fel vid atkomst till EEPROM +  Aterstall fabriksinstallning en, gér
aterstallning och ny parametersatt-
ning (Varning: Darmed raderas
IPOS-programmet)
*  Om problemet aterkommer, kontakta
SEW-Service
28 Faltbuss-timeout | Processutgangsdata=0 |+ Ingen kommunikation har &gt * Kontrollera masterns kommunika-
DO =0 rum mellan masterenhet och slav tionsrutiner
(frankopplingsbart) inom den projekterade tillslags-
tiden
32 IPOS Index IPOS-programstopp *  Programmeringsfel som orsakar |« Kontrollera och korrigera IPOS-till-
Overflow DO =0 systeminternt spill ldampningsprogrammet
37 Watchdog error Stopp i kommunika- * Fel i systemprogramvarans » Kontakta SEW-Service
tionen med MOVIMOT® exekvering
41 Watchdog Option DO =0 + IPOS-Watchdog, IPOS-exekve- |+ Kontrollera tiden som stallts in med
ringstiden langre an installd kommandot "_WdOn()"
Watchdog-tid
45 Initieringsfel + Fel efter sjélvtesti samband med « Gor en aterstalining. Om problemet
aterstallning aterkommer, kontakta SEW-Service
77 Invalid IPOS IPOS-programstopp + Ett ogiltigt automatiklage for- » Kontrollera den externa styrningens
control value DO =0 sokte stallas in. skrivvarden.
83 Kortslutning, Ingen + Kortslutning i DOO, DO1 eller »  Kontrollera anslutning av/belastning
utgang spanningsforsorjningen for pa utgangarna DOO och DO1 samt
givarna VO24. spanningsmatningen till givarna
91 Systemfel Inget * En eller flera deltagare « Kontrollera spanningsmatning och
(MOVIMOT®) kunde inte kon- RS-485-anslutningen
taktas av MQ.. inom timeout- «  Kontrollera adresserna till projekte-
tiden. rade deltagare
97 Kopiera data Avbrott i kommunikation |«  Ett fel uppstod nar dataposten » Forsok annu en gang att kopiera

med MOVIMOT®
DO =0

kopierades. Data ar inte konsi-
stenta.

data, eller valj fabriksinstallining
"leveranstillstand" och utfér en
Reset.
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Langtidsforvaring

16.2 Langtidsforvaring

Vid langtidsforvaring av apparaten, spanningssatt den under 5 minuter med ett intervall
pa 2 ar. Annars forkortas apparatens livslangd.

16.3 Procedur i hdndelse av forsummat underhall

I omformaren finns elektrolytkondensatorer som aldras i spanningslost tillstand. Detta
kan medféra skador pa kondensatorerna om apparaten ansluts direkt till natspanning
efter en langre tids lagring.

Vid férsummat underhall rekommenderar SEW-EURODRIVE att natspanningen lang-
samt Okas till sitt nominella varde. Detta kan t.ex. ske med hjalp av en reglertransfor-
mator, vars utspanning stalls in i enlighet med foljande tabell. Efter denna regenerering
kan apparaten omgaende séattas i drift, eller lagras ytterligare med korrekt underhall.

Foljande steg rekommenderas:

400/500 V AC-apparater:

+ Steg 1: 0 V AC till 350 V AC inom nagra sekunder
» Steg 2: 350 V AC under 15 minuter

» Steg 3: 420 V AC under 15 minuter

+ Steg 4: 500V AC under 1 timme

16.4 Atervinning

Denna produkt bestar av

« Jarn

e Aluminium

*  Koppar

* Plast

» Elektronikkomponenter

Ta hand om delarna enligt gallande foreskrifter!
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Tekniska data kYA 12

17 Tekniska data

17.1 Tekniska data fér DeviceNet-grdanssnitt MFD..

Elektriska data for MFD

Elektronikmatning av MFD via DeviceNet

U= 11V...25V i enlighet med DeviceNet-specifikationen
I <100 mA

Inspanning for omformare och givare
(plint 11/13)

U=+24V +/-25%

Potentialseparering

Bussanslutningssatt

DeviceNet-potential och in-/utgangar
DeviceNet-potential och MOVIMOT®

Micro-Style-kontaktdon, hane (M12)

Digitala ingangar (sensorer)

Signalniva

PLC-kompatibla enligt EN 61131-2 (digitala ingangar av typ 1), Ri = 3,0 kQ,
Avlasningscykel ca. 5 ms
15V — 430 V: "1" = Kontakt sluten: -3 V...+5 V: "0" = Kontakt 6ppen

Givarmatning
Dimensioneringsstrém
Spanningsfall, internt

Digitala utgangar (stalldon)

24 V DC enligt EN 61131-2, externspannings- och kortslutningssaker
> 500 mA
max 1V

PLC-kompatibel enl. EN61131-2, saker mot extern spanning och kortslutning

Signalniva "0"=0V;""=24V

Markstrom 500 mA

Lackstrom max 0,2 mA

Internt spanningsfall max 1V
Ledningsldangd RS-485 30 m mellan MFD och MOVIMOT® vid separat montering
Omgivningstemperatur -25°C-60°C
Forvaringstemperatur -25°C-85°C

Skyddsklass

IP65 (monterad pa MFZ..-anslutningsmodul, alla oanvanda kontaktdon forslutna)

Specifikation DeviceNet

Protokollvariant

Master/slav-anslutningsinstallning med Polled-1/O och Bit-Strobe-1/0

Kommunikationshastigheter som stods 500 kBaud

250 kBaud

125 kBaud
Ledningslangd DeviceNet Se DeviceNet-specifikation V 2.0
500 kBaud 100 m
250 kBaud 200 m
125 kBaud 400 m
Bussterminering 120 Ohm (ansluts externt)
Processdatakonfiguration utan DI/DO 2PD
MFD21 / MFD22 / MFD32 3PD
Processdatakonfiguration med DI/DO 2 PD + DI/DO
MFD21 / MFD22 3 PD + DI/DO

0 PD + DI/DO
Processdatakonfiguration med DI 2 PD + DI
MFD32 3 PD +DlI

0 PD + DI

Adressinstallning

DIP-omkopplare

Processdataléangd
1/0-Enable

DIP-omkopplare
DIP-omkopplare

Namn pa EDS-fil MFD2x.eds
MFD3x.eds

Namn pa bitmap-fil MFD2x.bmp
MFD3x.bmp

Namn pa ikon-fil MFD2x.ico
MFD3x.ico

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare

17

173



17

174

kVA[ Tn Tekniska data

7 Tekniska data for DeviceNet-granssnitt MQD..

P| Hz

17.2 Tekniska data fér DeviceNet-granssnitt MQD..

Elektriska data for MQD

Elektronikmatning av MQD via DeviceNet

Inspdnning for omformare och givare
(plint 11/13)

U= 11V..25V i enlighet med DeviceNet-specifikationen
e <250 mA

U=+24V +/-25%

Potentialseparering

DeviceNet-potential och ingangar/MOVIMOT®
DeviceNet-potential och utgangar

Bussanslutningssatt

Digitala ingangar (sensorer)

Signalniva

Micro-Style-kontaktdon, hane (M12)

PLC-kompatibla enligt EN 61131-2 (digitala ingangar av typ 1), Ri = 3,0 kQ,
Avlasningscykel ca. 5 ms
15V — +30 V: "1" = Kontakt sluten: -3 V...+5 V: "0" = Kontakt 6ppen

Givarmatning
Dimensioneringsstrém
Spanningsfall, internt

24 V DC enligt EN 61131-2, externspannings- och kortslutningssaker
> 500 mA
max 1V

Digitala utgangar (stélldon)

PLC-kompatibel enl. EN 61131-2, séker mot extern spanning och kortslutning

Signalniva "0"=0V;""=24V

Markstrom 500 mA

Lackstrom max 0,2 mA

Internt spanningsfall max 1V
Ledningsldangd RS-485 30 m mellan MQD och MOVIMOT® vid separat montering
Omgivningstemperatur -25°C-60°C
Forvaringstemperatur -25°C-85°C

Skyddsklass

IP65 (monterad pa MFZ..-anslutningsmodul, alla oanvanda kontaktdon forslutna)

Specifikation DeviceNet

Protokollvariant

Master/slav-anslutningsinstéllning med Polled-I/O och Bit-Strobe-1/O

Kommunikationshastigheter som stods 500 kBaud
250 kBaud
125 kBaud
Ledningsldngd DeviceNet Se DeviceNet Specifikation V 2.0
500 kBaud 100 m
250 kBaud 200 m
125 kBaud 400 m

Bussterminering

120 Q (kopplas in externt)

Processdatakonfiguration

1-10 processdataord med och utan parameterkanal (se avsnittet "Processdatakonfigu-
ration" — sid 108)

Bit-Strobe-respons

Kvittering av MQD-apparattillstand via Bit-Strobe 1/0O-data

Adressinstillning

Processdataléangd

DIP-omkopplare
DIP-omkopplare

Namn pa EDS-filer MQD2x.eds
MQD3x.eds

Namn pa bitmap-filer MQD2x.bmp
MQD3x.bmp

Namn pa ikon-filer MQD2x.ico
MQD3x.ico
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Tekniska data for CANopen-granssnitt MFO.. |7

17.3 Tekniska data for CANopen-granssnitt MFO..

Elektriska data for MFO

Elektronikmatning for MFO

U= +24V +/- 25 %
g < 100 mA

Potentialseparering

Inspdnning for omformare och givare
(plint 11/13)

Bussanslutningssatt

»  CAN-potential och in-/utgangar
«  CAN-potential och MOVIMOT®

U=+24V +/-25%

Micro-Style-kontaktdon, hane (M12)

Digitala ingangar (sensorer)

Signalniva

PLC-kompatibla enligt EN 61131-2 (digitala ingangar av typ 1), Ri = 3,0 kQ,
Avlasningscykel ca. 5 ms
15V — +30 V: "1" = Kontakt sluten: -3 V...+5 V: "0" = Kontakt 6ppen

Givarmatning
Dimensioneringsstrém
Spanningsfall, internt

Digitala utgangar (stalldon)

24 V DC enligt EN 61131-2, externspannings- och kortslutningssaker
> 500 mA
max 1V

PLC-kompatibel enl. EN 61131-2, séker mot extern spanning och kortslutning

Signalniva "0"=0V;"1"=24V

Markstrom 500 mA

Lackstrom max 0,2 mA

Internt spanningsfall max 1V
Ledningsldangd RS-485 30 m mellan MFO och MOVIMOT® vid separat montering
Omgivningstemperatur -25°C-60"°C
Forvaringstemperatur -25°C-85°C

Skyddsklass

IP65 (monterad pa MFZ..-anslutningsmodul, alla oanvanda kontaktdon forslutna)

Specifikation CANopen

Protokollvariant

1 SDO, 1 PDO, Emergency, Lifetime

Kommunikationshastigheter som stods + 1 MBaud
+ 500 kBaud
+ 250 kBaud
+ 125 kBaud
Ledningslangd CANopen Se CANopen-specifikation DR(P) 303
1 MBaud 40m
500 kBaud 100 m
250 kBaud 200 m
125 kBaud 400 m
Bussterminering 120 Q (kopplas in externt)
Processdatakonfiguration utan DI/DO 2PD
MFO21 / MFO22 / MFO32 3PD
Processdatakonfiguration med DI/DO 2 PD + DI/DO
MFO21 / MFO22 3 PD + DI/DO
0 PD + DI/DO
Processdatakonfiguration med DI 2 PD + DI
MFO32 3PD + DI
0 PD + DI

Adressinstallning

DIP-omkopplare

Processdatalangd
1/0-Enable

DIP-omkopplare
DIP-omkopplare

EDS-filer

Se avsnittet "Idrifttagning med CANopen" (— sid 121)
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7 Tekniska data for faltfordelare

17.4 Tekniska data for faltfoérdelare
17.4.1 Faltfordelare MF../Z.3., MQ../Z.3.

MF../Z.3.
MQ../Z.3.
Omgivningstemperatur | -25°C —-60 °C
Forvaringstemperatur -25°C-85°C

Skyddsklass IP65 (faltbussgranssnitt och motorkabel monterade och fastskruvade, alla
oanvanda kontaktdon férslutna)

Granssnitt PROFIBUS, INTERBUS, DeviceNet, CANopen, AS-Interface

Tillaten motorkabel- Max 30 m (med SEW hybridkabel, typ B)

langd Observera ledningssakringen om ledararean ar mindre an natkabelns
ledarareal
Var noga med kabelsékringarna!

Vikt ca. 1,3 kg

17.4.2 Faltférdelare MF../Z.6., MQ../Z.6.

MF../Z.6.
MQ../Z.6.

Arbetsbrytare Lastfranskiljare och ledningsskydd
Typ: ABB MS 325 -9 + HK20

Omkopplarmandvrering: svart/rod, kan lasas med 3 las

Omgivningstemperatur -25°C —-55°C
—25°C-85°C

Forvaringstemperatur

Skyddsklass IP65 (faltbussgranssnitt, natanslutningslock och motoranslutningskabel
monterade och fastskruvade, alla oanvanda kontaktdon forslutna)
Granssnitt PROFIBUS, INTERBUS, DeviceNet, CANopen, AS-Interface

Motorkabellangd Max 30 m (med SEW hybridkabel, typ B)
Vikt ca. 3,6 kg

17.4.3 Faltférdelare MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z.7.

MF../MM..-503-00/Z.7.
MQ../MM..-503-00/Z.7.

Omgivningstemperatur = —25 °C...40 °C (Py-reduktion: 3 % Iy per K till max. 60 °C)
-25°C-85°C

Forvaringstemperatur

Skyddsklass IP65 (faltbussgranssnitt, natanslutningslock och motoranslutningskabel
monterade och fastskruvade, alla oanvanda kontaktdon forslutna)
Granssnitt PROFIBUS, INTERBUS, DeviceNet, CANopen, AS-Interface

176

Motorkabelldngd

15 m (med SEW hybridkabel, typ A)

Vikt

ca. 3,6 kg
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17.4.4 Faltférdelare MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8.

MF../MM..-503-00/Z.8.
MQ../MM..-503-00/Z.8.
Arbetsbrytare Lastfranskiljare

Typ: ABB OT16ET3HS3ST1

Omkopplarmanévrering: svart/réd, kan lasas med 3 las
Omgivningstemperatur -5 °C...40 °C (Py-reduktion: 3 % Iy per K till max. 55 °C) D
Forvaringstemperatur -25°C-85°C
Skyddsklass IP65 (faltbussgranssnitt, natanslutningslock och motoranslutningskabel

monterade och fastskruvade, alla oanvanda kontaktdon forslutna)
Granssnitt PROFIBUS, INTERBUS, DeviceNet, CANopen, AS-Interface
Motorkabelldngd 15 m (med SEW hybridkabel, typ A)
Vikt Bbyggstorlek 1: ca. 5,2 kg

Byggstorlek 2: ca. 6,7 kg

1) vid MM3XC: —25 °C — 40 °C med S3 25 % ED (upp till 55 °C med S3 10 % ED)

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare 177




17

EVAl |1

Tekniska data
7 Overensstammelseforklaring for DeviceNet-granssnitt MFD2X

P| Hz

17.5 Overensstimmelseférklaring fér DeviceNet-grinssnitt MFD2X

l Device Net Statement of Conformance

SOCdataasof 3 - 24 - 2000

Fill in the blank or the appropriate box

General Conforms to DeviceNet Specification Volume | - Release 2 Volume I - Release 2
Device
Data Vendor Name SEW Eurodrive GmbH
Device Profile Name Vendor Specific
Product Name SEW-MOVIMOT-MFD 2x
Product Catalog Number 6
Product Revision 1,01
DeviceNet Physical Network Power Consumption (Max) 04A @ 11V dc (worst case)
Conformance Data
Connector Style Open-Hardwired D Sealed-Mini D
Open-Pluggable D Sealed-Micro
Isolated Physical Layer Yes D
No
LEDs Supported Module  [] Combo Mod/Net
None |:| Network D 110 D
MAC ID Seting DIP Switch Software Setable ]
Other
Default MAC ID 63
Communication Rate Setting DIP Switch Software Settable D
Other
Communication Rates Supported 125k bit's 500k bit's
250K bit's
DeviceNet Device Network Behavior Group 2 Client |:| Group 2 Only Client |:|
Communication Check All That Apply Group 2 Server |:| Group 2 Only Server
Data Peer-To-Peer |:| Tool (not a Device) |:|
UCMM Explicit Message Groups Supported Group 1 |:| Group 2 |:| Group 3 |:|
Dynamic /O Message Groups (Peer to Peer) Group 1 D Group 2 D Group 3 D
Default 1/0 Data Address Path Input:  Class 4 Inst. 64 Atr. 3
Output:  Class 4 Inst. 64 Atr. 3
Fragmented Ex plicit Messaging Supported Yes No D
Ifyes, Acknowledge TimeOut 1000 ms
Typical Target Addresses
Consumption Service 16 Class 1 Inst 1 Atr. 7
Production Service 14 Class 1 Inst 1 Atr. 7

1485420811
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l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Identity Object 0x01
Required Object Class Description Get Set Value Limits

Object Attributes Open
Implementation

o

Revision D
Max instance D
None Supported Number of Instances D
Optional attributes list D
[]
L]
[]

Optional services list

Max Id of class atfributes
Max Id of instance atfributes

~N o o B~ W N -

HHnn

DeviceNet Services Parameter Options
Services []  Get Attibutes_Al
D Reset
None Supported D Get_Aftribute_Single
I:I Find_Next_Object _instance
Object Instance ID_ Description Get Set  Value Limits
Attributes Open 1 Vendor ] =61
2 Device type 1 =100
3 Product code 1 =6
4 Revision ] =0
5 Status (bits supported) ]
6  Serial number [ =(8234590)
7 Product name [] SEW-MOVIMOT-MFD 2x
8 St HEE
Config. Consistency Value D D
10 Heartbeat Interval D D
DeviceNet Services Parameter Options
Services I:I Get_Attributes_All
Reset 0
Get Atibute_Single
[] setAtibute_Single
Vendor Specific Additions If yes, fill out the Vendor Specific Yes I:I
Additions form on page F-7. No
m Get indicates atfribute value is returned by the Get Afribute Sinale service.
Set indicates atrribute value is writien to by the Set Atrribute Sinale service.
1487001739
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l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Message Router Object 0x02
Required Object Class ID Description Get Set Value Limits
Object Atributes Open 1 Revision HEE
Implementation 4 Optonal attribute list HEN
None Supported 5 Optional service list D D
6  Max ID of class atfributes D D
7 Max ID of instance attibutes HEE
DeviceNet Services Parameter Options
Services I:I Get Attributes_All

[] GetAtribue_Single
None Supported

Object Instance ID  Description Get Set  Value Limits
Attibutes Open 1 Objectlist HENE
2 Maximum connections supported D D
None Supported 3 Number of active connections D D
4 Active connections list D D
DeviceNet Services Parameter Options
Services I:] Get Atfributes_All

[] GetAtribue_Single
None Supported

Vendor Specific Additions If yes, fill out the Vendor Specific Yes
Additions form on page F-7. No

XL

Get indicates atrribute value is returned by the Get Atrribute Sinale service.
|Z] Set indicates atrribute value is writien to by the Set Atrribute Single service.

1488096267

180 Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -faltférdelare




) Tekniska data  [EVAL [72 17
Overensstammelseforklaring for DeviceNet-granssnitt MFD2X 7

l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet DeviceNet Object 0x03
Required Object Class ID Description Get Set ValueLimits
Object Aftributes Open 1 Revision ] =0
Implementation [ ] None Supported
DeviceNet Services Parameter Options
Services D Get_Attribute_Single
None Supported
Object Instance ID  Description Get Set  Value Limits
Atributes Open 1 MACID [] =06
2 Baudrate ] =0.2
[] None Supported 3 BOI ] =0
4 Bus-off counter =(0..259)
5 Allocation information D
6  MAC ID switch changed ] =0
7 Baud rate switch changed ] =0
8  MAC ID switch value [] =0.63
9  Baud rate switch value ] =0.2
DeviceNet Services Parameter Options
Services Get_Atribute_Single
Set Attribute_Single
D None Supported Allocate M/S connection set
Release M/S connection set
Vendor Specific Additions If yes, fill out the Vendor Specific Yes D
Additions form on page F-7. No

Get indicates attribute value is returned by the Get Atribute Sinale service.
Set indicates attribute value is written to by the Set Atribute Sinale service.

1488167563
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l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet

Required Object Class

Object Atfributes Open
Implementation None Supported

Connection Object 0x05
ID  Description Get Set Value Limits
1 Revision 1 [

DeviceNet Services

Parameter Options

Services [] Reset
[] Create
None Supported [] Delete
[[] GetAtribute Single
[] Find Next Object Instance
Object Instance Predefined M/S Connections Peer to Peer Connections Max Instances
Complete the Object Instance section  Explicit Message |Z] Explicit Message E] Total
for each Instance type supported. Polled |:] Server Client
Indlicate Production trigger, Bit Strobed ] Dynamic 1/0 ] Total
Transport type and Transport Change of State |:] Server Client
Class supported for Dynamic 1/O. Cyclic |:]
Production trigger(s) Cycdic [] cos[] Apptig [ ]
Transport ty pe(s) Server Client [ ]
Transport class(es) ] 2 3]
ID  Description Get Set Value Limits
Attibutes Open 1 St L]
2 Instance type ]
3 Transport Class trigger ]
4 Produced connection ID ]
5 Consumed connection ID L]
6 Iniial comm. characteristics ]
7 Produced connection size ]
8  Consumed connection size ]
9 Expected packet rate =(0.65530)
12 Watchdog ime-out action ]
13 Produced connection path length ]
14 Produced connection path ]
15 Consumed connection path length ]
16 Consumed connection path ]
17 Producton inhibit ime [] =0
DeviceNet Services Parameter Options
Services Reset
[] Deete
(]  Apply_Atrioutes
Get_ Atribute_Single
Set Atribute_Single
Vendor Specific Additions Ifyes, fill out the Vendor Specific Yes D
Additions form on page F-7. No
Get indicates atrribute value is returned by the Get Atrribute_Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.
1488239627
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I Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Connection Object 0x05
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attibutes Open 1 Revision ][]
Implementation None Supported
DeviceNet Services Parameter Options
Services [] Reset
[] Creae
None Supported [] Deet
[] GetAtibute Single
[] Find Next Object Instance
Object Instance Predefined M/S Connections Peer to Peer Connections Max Instances
Complete the Object Instance section  Explicit Message D Explicit Message |:] Total
for each Instance type supported. Palled Server Client
Indicate Prodction trigger, Bit Strobed [] | Dynamclo ] Total
Transport type and Transport Change of State D Server Client
Class supported for Dynamic /O. Cyclic ]
Production trigger(s) Cydic [ ] cos[] A tig []
Transport type(s) Server Client ]
Transport class(es) ] 2 3]
ID  Description Get Set Value Limits
Attibutes Open 1 Stte ]
2 Instancetype ]
3 Transport Class trigger ]
4 Produced connection ID ]
5  Consumed connection ID ]
6 Iniial comm. characteristics ]
7 Produced connection size ]
8  Consumed connection size ]
9 Expected packet rate =(0..65530)
12 Watchdog ime-out action ]
13 Produced connection path length ]
14 Produced connection path ]
15 Consumed connection path length ]
16 Consumed connection path ]
17 Production inhibit ime [] =0
DeviceNet Services Parameter Options
Services Reset
[] Deee
[] Apply_Atributes
Get Attibute_Single
Set Atribute_Single
Vendor Specific Additions If yes, fill out the Vendor Specific Yes D
Additions form on page F-7. No

|X] Get indicates atfribute value is returned by the Get Aftribute_Single service.
|X] Set indicates atribute value is written o by the Set Aftribute_Single service.

1488312459
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l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Connection Object 0x05
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Atributes Open 1 Revision (1 [
Implementation None Supported
DeviceNet Services Parameter Options
Services Reset
Create
None Supported Delete

Get_Attribute_Single
Find_Next Object_Instance
Object Instance Predefined M/S Connections Peer to Peer Connections Max Instances

H .

Complete the Object Instance section  Explicit Message I:I Explicit Message D Total
for each Instance type supported. Polled I:] Server Client
Indlicate Production trigger; Bit Strobed Dynamic /0 [] Total
Transport type and Transport Change of State |:] Server Client
Class supported for Dynamic I/O. Cyclic D
Production trigger(s) Cvclic I:I COS D App. tria. D
Transport ty pe(s) Server Client D
Transport class(es) I:I 2 3 D
ID  Description Get Set Value Limits
Aftributes Open 1 State D
2 Instance ty pe D
3 Transport Class trigger D
4 Produced connection ID D
5  Consumed connection ID D
6 Initial comm. characteristics D
7 Produced connection size D
8  Consumed connection size D
9  Expected packet rate =(0..65530)
12 Watchdog time-out action D
13 Produced connection path length D
14 Produced connection path D
15  Consumed connection path length D
16 Consumed connection path D
17 Production inhibit time ] =0
DeviceNet Services Parameter Options
Services Reset
D Delete
D Apply_Attributes
Get Attibute_Single
Set Atribute_Single
Vendor Specific Additions If yes, fill out the Vendor Specific Yes D
Additions form on page F-7. No
Get indicates attribute value is returned by the Get Atrribute Single service.
Set indicates atrribute value is written to by the Set Atrribute Sinale service.
1488386059
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l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Register Object 0x07

Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision (1 [
Implementation

None Supported

DeviceNet Services Parameter Options
Services D Get_Attribute_Single
None Supported
Object Instance ID  Description Get Set  Value Limits
Attributes Open 1 Bad Flag I:I
2 Direction I:]
[ ] None Supported 3  Size [] =(1649
4 Daa
DeviceNet Services Parameter Options
Services Get Attribute_Single 8452
] None Supported Set Atribute_Single
Vendor Specific Additions Ifyes, fill out the Vendor Specific Yes []
Additions form on page F-7. No

Get indicates attribute value is returned by the Get Atribute Single service.
Set indicates atrribute value is written to by the Set Atribute Sinale service.
1488601227
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l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Parameter Object 0x0F
Required Object Class ID Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision (1 [
Implementation 2 Max instance ]
D None Supported 8  Parameter class descriptor D
9 Configuration assembly instance D
10 Native language D D
DeviceNet Services Parameter Options
Services I:I Get Attributes_All
[:] Reset
D None Supported Get_Atfribute_Single
[] setAtribute_Single
I:I Restore
[:] Save
Object Instance ID  Description Get Set  Value Limits
Attributes Open 1 Parameter value =(0..4294967294)
2 Link Pathsize ]
D None Supported 3 Link path D
4 Descriptor D
5 Data type D
6  Datasize 1 =¢
7 Parameter name sfring D D
8  Units string [:] [:]
9 Help sting D D
10 Minimum value D D
11 Maximum value [:] [:]
12 Defaultvalue HEN
13 Scaling multiplier D D
14 Scaling divisor HEE
15 Scaling base [::] [::]
16 Scaling offset [:] [:]
17 Multplier link HEE
18 Divisor link HEN
19  Baselink D D
20  Offsetlink HENE
21 Decimal precision D D
DeviceNet Services Parameter Options
Services I:I Get_Attribute_All
D None Supported Get_Atfribute_Single
Set Atribute_Single
Vendor Specific Additions If yes, fill out the Vendor Specific Yes D
Additions form on page F-7. No

|X] Get indicates atrribute value is returned by the Get Atrribute Sinale service.
|Z] Set indicates atrribute value is written to by the Set Atrribute Sinale service.

1488665611
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17.6 Overensstimmelseférklaring fér MFD3X

l Device Net Statement of Conformance

SOCdataas of 3 - 21 - 2000

Fill in the blank or the appropriate box

General Conforms to DeviceNet Specification Volume | - Release 2 Volume Il - Release 2
Device
Data Vendor Name SEW Eurodrive GmbH
Device Profile Name Vendor Specific
Product Name SEW-MOVIMOT-MFD 3x
Product Catalog Number 5
Product Revision 1,01
DeviceNet Physical Network Power Consumption (Max) 04A @ 11Vdc (worst case)
Conformance Data
Connector Style Open-Hardwired D Sealed-Mini D
Open-Pluggable |:] Sealed-Micro
Isolated Physical Layer Yes |:]
No
LEDs Supported Module [ | Combo Mod/Net
None D Network D 110 D
MAC ID Seting DIP Switch Software Settable  [_]
Other
Default MAC ID 63
Communication Rate Setting DIP Switch Software Setable D
Other
Communication Rates Supported 125k bit's 500k bit/s
250k bit's
DeviceNet Device Network Behavior Group 2 Client |:| Group 2 Only Client
Communication Check All That Apply Group 2 Server |:| Group 2 Only Server

Data Peer-To-Peer |:| Tool (not a Device)

< O0OXO

UCMM Explicit Message Groups Supported Group 1 D Group 2 D Group 3
Dynamic 1/0 Message Groups (Peer to Peer) Group 1 D Group 2 D Group 3

Default 1/0 Data Address Path Input:  Class 4 Inst. 64 Atr.

Output:  Class 4 Inst. 64 Atrr.
Fragmented Ex plicit Messaging Supported Yes No I:]
Ifyes, Acknowledge TimeOut 1000 ms
Typical Target Addresses
Consumption Service 16 Class 1 Inst. 1 Atr. 7
Production Service 14 Class 1 Inst. 1 Atr. 7
1488984971
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l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Identity Object 0x01
Required Object Class 1D Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision HEE
Implementation 2 Max instance D D
None Supported 3 Number of Instances D D
4 Optional atfributes list D D
5  Optional services list D D
6  Max Id of class attributes D D
7 Max Id of instance attributes D D
DeviceNet Services Parameter Options
Services []  Get Attibutes_Al
I:] Reset
None Supported I:I Get_Atfribute_Single
D Find_Next Object_instance
Object Instance ID  Description Get Set  Value Limits
Attibutes Open 1 Vendor L] =61
2 Devicetype [] =100
3 Productcode ] =6
4 Revision ] =0
5 Status (bits supported) D
6  Serial number [] =(82345%)
7 Product name [] SEW-MOVIMOT-MFD 3x
8 St (1 [
9 Config. Consistency Value D D
10 Heartoeat Interval D D
DeviceNet Services Parameter Options
Services [] et Attibutes_Al
Reset 0
Get Atribute_Single
I:I Set Atribute_Single
Vendor Specific Additions If yes, fill out the Vendor Specific Yes D
Additions form on page F-7. No

|Z] Get indicates affribute value is returned by the Get Afribute Sinale service.
Set indicates atrribute value is writien to by the Set Atrribute Sinale service.
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l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Message Router Object 0x02
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision HEE
Implementation 4 Optional attribute list |:I |:l
None Supported 5  Optional service list D D
6  Max ID of class atributes HEN
7 Max ID of instance atributes O O
DeviceNet Services Parameter Options
Services [] Get Atributes_Al
[] GetAtribute_Single
None Supported
Object Instance ID_ Description Get Set  Value Limits
Aftributes Open 1 Object list D D
2 Maximum connections supported |:I |:l
None Supported 3 Number of active connections D D
4 Active connections list |:I |:l

Services

None Supported

DeviceNet Services

Parameter Options

[] GetAtributes_Al
D Get Atfribute_Single

Vendor Specific Additions

Ifyes, fill out the Vendor Specific

Additions form on page F-7.

Get indicates atribute value is returned by the Get Atribute Sinale service.
Set indicates atribute value is writien to by the Set Atrribute Sinale service.
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l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet DeviceNet Object 0x03
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Atributes Open 1 Revision ] =0
Implementation D None Supported
DeviceNet Services Parameter Options
Services |:I Get_Attribute_Single
None Supported
Object Instance ID  Description Get Set Value Limits
Atributes Open 1 MACID [] =063
2 Baudrae [] =02
[ ] None Supported 3 BOI ] =0
4 Bus-off counter =(0..255)
5 Allocation information D
6  MAC ID switch changed ] =0
7 Baud rate switch changed ] =0
8  MAC ID switch value ] =06
9 Baud rate switch value ] =02
DeviceNet Services Parameter Options
Services Get Atribute_Single
Set Atribute_Single
D None Supported Allocate M/S connection set
Release M/S connection set
Vendor Specific Additions If yes, fill out the Vendor Specific Yes |:]
Additions form on page F-7. No
Get indicates atrribute value is returned by the Get Atribute Sinale service.
Set indicates atfribute value is writien to by the Set Atrribute Sinale service.
1493039243
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l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Connection Object 0x05
Required Object Class ID Description Get Set Value Limits
Object Attibutes Open 1 Revision N

Implementation None Supported

DeviceNet Services

Parameter Options

Services D Reset
D Create
None Supported D Delete
[] et Atribute_Single
D Find_Next_Obiject Instance
Object Instance Predefined M/S Connections Peer to Peer Connections Max Instances
Complete the Object Instance section  Explicit Message Explicit Message ] Total
for each Instance type supported. Polled E] Server Client
Indiicate Production trigger; Bit Strobed ] Dynamic 1/0 ] Total
Transport type and Transport Change of State E] Server Client
Class supported for Dynamic /O. Cyclic E]
Production trigger(s) Cyclic D COS D App. trig. D
Transport ty pe(s) Server Client
Transport class(es) D 2 3 D
ID  Description Get Set  Value Limits
Attibutes Open 1 Stte ]
2 Instance type D
3 Transport Class frigger D
4 Produced connection ID D
5  Consumed connection ID D
6 Initial comm. characteristics D
7 Produced connection size D
8  Consumed connection size D
9  Expected packet rate =(0..65530)
12 Watchdog time-out action D
13 Produced connection path length D
14 Produced connection path D
15 Consumed connection path length D
16 Consumed connection path D
17 Production inibit ime ] =0
DeviceNet Services Parameter Options
Services Reset
D Delete
D Apply _Attributes
Get Attribute_Single
Set_Attribute_Single
Vendor Specific Additions Ifyes, fill out the Vendor Specific Yes D
Additions form on page F-7. No

Get indicates affribute value is returned by the Get Atrribute Single service.
Set indicates affribute value is writien to by the Set Atrribute Single service.
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l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet
Required

Object

Implementation

Connection Object 0x05

Object Class ID Description Get Set Value Limits
Attributes Open 1 Revision D |:]
None Supported
DeviceNet Services Parameter Options
Services Reset
Create
None Supported Delete

[

Get_Atribute_Single
Find_Next Object_Instance

Object Instance Predefined M/S Connections Peer to Peer Connections Max Instances
Complete the Object Instance section  Explicit Message ] Explicit Message ] Total
for each Instance type supported. Polled Server Client
Indicate Production trigger, Bit Strobed ] Dynamic /0 ] Total
Transport type and Transport Change of State D Server Client
Class supported for Dynamic /0. Cyclic |:]
Production trigger(s) Cyclic D COS D App. Trig. D
Transport ty pe(s) Server Client D
Transport class(es) D 2 3 D
ID__ Description Get Set  Value Limits
Atfributes Open 1 Stte |:I
2 Instance type D
3 Transport Class trigger D
4 Produced connection ID |:I
5  Consumed connection ID |:I
6 Inifial comm. characteristics D
7 Produced connection size D
8  Consumed connection size |:I
9 Expected packet rate =(0..65530)
12 Watchdog time-out action |:]
13 Produced connection path length D
14 Produced connection path |:I
15 Consumed connection path length |:I
16 Consumed connection path |:]
17 Production inhibit time ] =0
DeviceNet Services Parameter Options
Services Reset
D Delete
I:I Apply _Attributes
Get Atribute_Single
Set Atribute_Single
Vendor Specific Additions Ifyes, fill out the Vendor Specific Yes []
Additions form on page F-7. No

[x]

Get indicates atrribute value is returned by the Get Atribute Sinale service.
Set indicates atrribute value is writien o by the Set Atrribute Sinale service.

1493169163
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l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Connection Object 0x05
Required Object Class ID Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision HEE

Implementation None Supported

DeviceNet Services

Parameter Options

Services D Reset
D Create
None Supported D Delete
D Get_Attribute_Single
[] Find_Next Object Instance
Object Instance Predefined M/S Connections Peer to Peer Connections Max Instances
Complete the Object Instance section  Explicit Message ] Explicit Message ] Total
for each Instance type supported. Polled D Server Client
Indicate Production trigger, Bit Strobed Dynamic 1/0 ] Total
Transport type and Transport Change of State D Server Client
Class supported for Dynamic /0. Cyclic D
Production frigger(s) Cyclic D COoS D App. trig. D
Transport ty pe(s) Server Client
Transport class(es) D 2 3 D
ID  Description Get Set Value Limits
Affributes Open 1 State D
2 Instance type D
3 Transport Class trigger D
4 Produced connection ID D
5  Consumed connection ID |:]
6 Initial comm. characteristics D
7 Produced connection size D
8  Consumed connection size D
9  Expected packet rate =(0..65530)
12 Watchdog time-out action D
13 Produced connection path length D
14 Produced connection path D
15 Consumed connection path length D
16 Consumed connection path |:]
17 Production inhibit time ] =0
DeviceNet Services Parameter Options
Services Reset
D Delete
D Apply_Attributes
Get Attibute_Single
Set_ Atribute_Single
Vendor Specific Additions If yes, fil out the Vendor Specific Yes D
Additions form on page F-7. No

Get indicates atiribute value is returned by the Get Atrribute Single service.
Set indicates atribute value is writien o by the Set Atiribute Sinale service. !
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l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Register Object 0x07

Required Object Class ID Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision RN
Implementation

None Supported

DeviceNet Services Parameter Options
Services D Get_Attribute_Single
None Supported
Object Instance ID  Description Get Set  Value Limits
Atributes Open 1 Bad Flag ]
2 Direction D
[ None Supported 3 Size [] =649
4 Daa
DeviceNet Services Parameter Options
Services Get Atribute_Single 8452
D None Supported Set Attribute_Single
Vendor Specific Additions If yes, fil out the Vendor Specific Yes D
Additions form on page F-7. No

Get indicates atribute value is returned by the Get Atrribute Sinale service.
Set indicates atribute value is written to by the Set Atrribute Sinale service.

1493300619
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l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Parameter Object 0x0F
Required Object Class ID Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision (1 [
Implementation 2 Max instance []
I:] None Supported 8 Parameter class descriptor D
9  Configuration assembly instance D
10 Native language |:] D
DeviceNet Services Parameter Options
Services []  GetAtributes Al
D Reset
|:] None Supported Get_Attribute_Single
I:] Set Atfribute_Single
I:] Restore
I:] Save
Object Instance ID  Description Get Set Value Limits
Atributes Open 1 Parameter value =(0..4294967294)
2 Link Pat size ]
|:] None Supported 3 Link path D
4 Descriptor D
5 Data type D
6  Datasize ] =@
7 Parameter name string |:] D
8  Units string D D
9 Help string |:] D
10 Minimum value |:I D
11 Maximum value |:I D
12 Default value |:I D
13 Scaling multiplier |:I D
14 Scaling divisor |:] D
15 Scaling base D D
16 Scaling offset D D
17 Multipler link RN
18 Divisor link HEN
19 Baselink |:I D
20  Ofisetlink HEE
21 Decimal precision |:] D
DeviceNet Services Parameter Options
Services (] GetAtribute Al
[] None Supported Get_Atribute_Single
Set Attibute_Single
Vendor Specific Additions If yes, fill out the Vendor Specific Yes D
Additions form on page F-7. No

Get indicates atrribute value is returned by the Get Atrribute Sinale service.
Set indicates atribute value is written o by the Set Afribute Sinale service.
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17.7 Overensstimmelseférklaring fér MQD2X

B Device Net Statement of Conformance

SOCdataasof 2 -14 - 2003

Fill in the blank or the appropriate box

General Conforms to DeviceNet Specification Volume | - Release 2.0 Volume Il - Release 2.0
Device Errata 4, April 30, 2001
Data Vendor Name SEW Eurodrive GmbH
Device Profile Vendor Specific
Product Name SEW MOVIMOT MQD2x
Product Code 9
Product Revision 1.01
DeviceNet Physical Network Power Consumption (Max) 04 A @ 11V dc (worst case)
Conformance Data
Connector Style Open-Hardwired [_] Sealed-Mini ]
Open-Pluggable Sealed-Micro ]
Isolated Physical Layer Yes |:|
No ]
LEDs Supported Module  [] Combo Mod/Net
None [] Network ] 110 ]
MAC ID Setting DIP Switch Software Settable [_]
Other
Default MAC ID 63
Communication Rate Setting DIP Switch Software Settable [_]
Other
Communication Rates Supported 125k bit/s 500k bit/s
250k bit/s
DeviceNet Device Network Behavior Group 2 Client |:] Group 2 Only Client |:]
Communication Check All That Apply Group 2 Server D Group 2 Only Server
Data Peer-To-Peer [ ] Tool (not a Device) [_]
UCMM Explicit Message Groups Supported Group 1 D Group 2 |:| Group 3 D
Dynamic /O Message Groups (Peer to Peer) Group1[] Group2[ ] Group3[]
Default I/0 Data Address Path Input:  Class 4 Inst. 64 Attr. 3
Output; Class 4 Inst. 64 Attr. 3
Fragmented Explicit Messaging Supported Yes No |:]
If yes, Acknowledge TimeOut 1000 ms
Typical Target Addresses
Consumption Service 16 Class 1 Inst. 1 Attr. 7
Production Service 14 Class 1 Inst. 1 Attr. 7
1493439371
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B Device Net Statement of Conformance

DeviceNet

Identity Object 0x01

Required

Object

Implementation
None Supported

Object Class
Attributes Open

S

Description

Ge

-

Set Value Limits

Revision

Max instance
Number of Instances
Optional attributes list

Optional services list

Max Id of class attributes
Max Id of instance attributes

L]
L]
L]
L]
|
L]
L]

OO OO04n

olvwVo o & wno -

eviceNet Services

Parameter Options

Services [] Get_Attributes_All
[] Reset
None Supported [] Get Attribute_Single
[] Find_Next_Object_instance
Object Instance ID  Description Get Set Value Limits
Attributes Open 1 Vendor ] =615
2 Device type ] =100
3 Product code ] =0
4 Revision [] =01
5  Status (bits supported) ]
6  Serial number ]
7 Product name [] SEWMOVIMOT MQD2x
8 State HEN
9  Config. Consistency Value ~ [] []
10 Heartbeat Interval HEN
DeviceNet Services Parameter Options

Services

Get_Attributes_All
Reset
Get_Attribute_Single
Set_Attribute_Single

LI B[]

Vendor Specific AdditionsYes D If yes, fill out the Vendor Specific Additions form. No
Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.
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W Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Message Router Object 0x02
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision HEE
Implementation 2 Maxinstance O O
None Supported 3 Number of Instances O Od
4 Optional attribute list O Od
5  Optional service list O O
6  Max ID of class attributes HEN
7 MaxIDof instance attributes  [] []
DeviceNet Services Parameter Options
Services [C] Get_ Attributes_All
[] Get Attribute_Single
None Supported
Object Instance ID__ Description Get _Set  Value Limits
Attributes Open 1 Object list O
2 Maximum connections supportd | []
None Supported 3 Number of active connections [ ] []
4 Active connections list O O
DeviceNet Services Parameter Options
Services [C] Get_ Attributes_All
D Get_Attribute_Single
None Supported D Set_Attribute_Single

Vendor Specific Additions Yes [ ] If yes, fill out the Vendor Specific Additions form. No
Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.

1493587467
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B Device Net Statement of Conformance

DeviceNet DeviceNet Object 0x03
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision [0 =2
Implementation 2 Maxinstance O O
[] None Supported 3 Number of Instances HEN
4 Optional attribute list O O
5 Optional service list HEE
6  MaxID of class attributes HEE
7 MaxIDofinstance attributes  [] []
DeviceNet Services Parameter Options
Services [C] Get_Attribute_Single
None Supported
Object Instance ID__ Description Get Set Value Limits
Attributes Open 1 MACID [] =(.63
2 Baudrate [0 =02
] None Supported 3 BOl [ =0
4 Bus-off counter =(0..255
5  Allocation information |
6  MAC ID switch changed 0 =
7  Baud rate switch changed [ =0
8  MAC ID switch value [] =(.63
9  Baud rate switch value [0 =02
iceNet Services Parameter Options

Services Get_Attribute_Single

Dev
Set_Attribute_Single
[C] None Supported Allocate M/S connegction set

Release M/S connection set

Vendor Specific Additions Yes D If yes, fill out the Vendor Specific Additions form. No
Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.

1493655691
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B Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Connection Object 0x05
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision O O
Implementation None Supported 2 Maxinstance O O
3 Number of Instances O O
Complete this sheet for 4 Optional attribute list O O
each connection supported. 5  Optional service list |:] |:]
6  Max ID of class attributes O O
7 MaxIDofinstance attributes ~ [] []
DeviceNet Services Parameter Options
None Supported [[] Reset
[] Create
[] Delete
[C] Get Attribute_Single
[C] Find_Next_Object_Instance
Object Instance Connection Type Max Connection Instances
M/S Explicit Message 1 Server Client 1 Total
Complete this section for Production trigger(s) Cycic [] COS[] App.tig[ ]
Dynamic I/0 connections Transport type(s) Server Client []
Transport class(es) ] 2 3]
ID__Description Get Set Value Limits
Attributes Open 1 State |
2 Instance type |
3 Transport Class trigger ]
4 Produced connegction ID |
5 Consumed connection ID ]
6 Initial comm. characteristics ]
7 Produced connection size ]
8 Consumed connection size |
9  Expected packet rate =(0..65530)
12 Watchdog time-out action ]
13 Produced connection path len |
14 Produced connection path |
15 Consumed connection path len |
16 Consumed connection path |
17 Production inhibit time ] =0
DeviceNet Services Parameter Options
Services Reset
[C] Delete
[ Apply_Attributes
Get_Attribute_Single
Set_Attribute_Single

Vendor Specific AdditionsYes E] If yes, fill out the Vendor Specific Additions form.  No
Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
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Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.
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B Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Connection Object 0x05
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision HEE
Implementation None Supported 2 Maxinstance O Od
3 Number of Instances HEN
Complete this sheet for 4 Optional attribute list O O
each connection supported. 5  Optional service list E] |:]
6  Max ID of class attributes O O
7 MaxIDofinstance attributes ~ [] []
DeviceNet Services Parameter Options
None Supported [C] Reset
[C] Create
[C] Delete
[C] Get Attribute_Single
[C] Find_Next_Object_Instance
Object Instance Connection Type Max Connection Instances
M/S Poll 1 Server Client 1 Total
Complete this section for Production trigger(s) Cycic [] COS[] App.tig[]
Dynamic I/O connections Transport type(s) Server Client |:]
Transport class(es) H 2 3
ID__Description Get Set Value Limits
Attributes Open 1 State ]
2 Instance type |
3 Transport Class trigger ]
4 Produced connection ID |
5 Consumed connection ID ]
6 Initial comm. characteristics |
7 Produced connection size ]
8 Consumed connection size |
9 Expected packet rate =(0..65530)
12 Watchdog time-out action |
13 Produced connection path len ]
14 Produced connection path |
15  Consumed connection path len d
16 Consumed connection path ]
17 Production inhibit time [ =0
DeviceNet Services Parameter Options
Services Reset
[] Delete
[ Avply_Attributes
Get_Attribute_Single
Set_Attribute_Single
Vendor Specific Additions Yes |:] If yes, fill out the Vendor Specific Additions form.  No
Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.
1493793291
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W Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Connection Object 0x05
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision O
Implementation None Supported 2 Maxinstance O O
3 Number of Instances O
Complete this sheet for 4 Optional attribute list O O
each connection supported. 5  Optional service list D D
6  Max ID of class attributes O O
7 MaxIDofinstance attributes ~ [] []
DeviceNet Services Parameter Options
None Supported [[] Reset
[] Create
[] Delete
[C] Get Attribute_Single
[C] Find_Next_Object_Instance
Object Instance Connection Type Max Connection Instances
M/S Bit Strobe 1 Server Client 1 Total
Complete this section for Production trigger(s) Cycic [] COS[] App.tig[ ]
Dynamic /O connections Transport type(s) Server Client |:|
Transport class(es) ] 2 3
ID__Description Get Set Value Limits
Attributes Open 1 State ]
2 Instance type |
3 Transport Class trigger ]
4 Produced connegction ID |
5 Consumed connection ID ]
6 Initial comm. characteristics |
7 Produced connection size ]
8 Consumed connection size |
9 Expected packet rate =(0..65530)
12 Watchdog time-out action |
13 Produced connection path len ]
14 Produced connection path |
15  Consumed connection path len |
16 Consumed connection path ]
17 Production inhibit time 0 =0
DeviceNet Services Parameter Options
Services Reset
[] Delete
[ Apply_Attributes
Get_Attribute_Single
Set_Attribute_Single

Vendor Specific Additions Yes D If yes, fill out the Vendor Specific Additions form.  No
Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
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Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.
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DeviceNet Register Object 0x07
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision O O
Implementation 2 Maxinstance O O
None Supported 3 Number of Instances O O
4 Optional attribute list D |:]
5  Optional service list HEN
6  Max ID of class attributes HEN
7 Max D of instance attributes  [] []
DeviceNet Services Parameter Options
Services [] Get Attribute_Single
None Supported
Object Instance ID__ Description Get Set Value Limits
Attributes ~ Open 1 Bad Flag ]
2 Direction ]
[] None Supported 3 Size ]
4 Data
DeviceNet Services Parameter Options
Services Get_Attribute_Single 84520000000000

[_] None Supported

Set_Attribute_Single

Vendor Specific Additions Yes |:] If yes, fill out the Vendor Specific Additions form. No
Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.
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W Device Net Statement of Conformance

DeviceNet

Parameter Object 0x0F

Required

Object

Implementation
[C] None Supported

Object Class
Attributes Open

S

Description

@
o

Set  Value Limits

Revision

Max instance
Number of Instances
Optional attribute list
Optional service list

Max ID of class attributes

Max ID of instance attributes
Parameter class descriptor

= O O N O T B~ W N —~

o

Native language

Configuration assembly instanc{X]

B0 1 CIOORC

OO0 O0O0O000]

]

Services

[C] None Supported

o

eviceNet Services

Parameter Options

Get_Attributes_All
Reset
Get_Attribute_Single
Set_Attribute_Single
Restore

Save

]

Object Instance
Attributes Open

[C] None Supported

Description

@
o

Set  Value Limits

Parameter value
Link Path size
Link path
Descriptor

Data type

Data size
Parameter name string
Units string

Help string
Minimum value
Maximum value
Default value
Scaling multiplier
Scaling divisor
Scaling base
Scaling offset
Multiplier link

Swmummhmw—\EDDHDD

_ A A A A A
~N o O WD -

—
[e°)

Divisor link

—_
O

Base link
Offset link
21 Decimal precision

N
o

s

D00 O O0O00O00O0O0 000 bR -R

D00 O O0O0O0O0O000O00O00O0000

Services
D None Supported

DeviceNet Services

[] cet Atrribute_Al
Get_Attribute_Single

Set_Attribute_Single

Vendor Specific Additions Yes D If yes, fill out the Vendor Specific Additions form. No

Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.
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17.8 Overensstimmelseférklaring fér MQD3X

B Device Net Statement of Conformance

SOCdataasof 2 -14 - 2003

Fill in the blank or the appropriate box

General Conforms to DeviceNet Specification Volume | - Release 2.0 Volume Il - Release 2.0
Device Errata 4, April 30, 2001
Data Vendor Name SEW Eurodrive GmbH
Device Profile Vendor Specific
Product Name SEW MOVIMOT MQD3x
Product Code 8
Product Revision 1.01
DeviceNet Physical Network Power Consumption (Max) 04 A @ 11V dc (worst case)
Conformance Data
Connector Style Open-Hardwired [] Sealed-Mini |
Open-Pluggable Sealed-Micro ]
Isolated Physical Layer Yes |:]
No |
LEDs Supported Module  [] Combo Mod/Net
None [] Network [ ] /0 ]
MAC ID Setting DIP Switch Software Settable [ ]
Other
Default MAC ID 63
Communication Rate Setting DIP Switch Software Settable [_]
Other
Communication Rates Supported 125k bit/s 500k bit/s
250k bit/s
DeviceNet Device Network Behavior Group 2 Client D Group 2 Only Client D
Communication Check All That Apply Group 2 Server D Group 2 Only Server
Data Peer-To-Peer D Tool (not a Device) D
UCMM Explicit Message Groups Supported Group1[_] Group2[ ] Group3[ ]
Dynamic I/O Message Groups (Peer to Peer) Group1[] Group2[] Group3[]
Default I/O Data Address Path Input:  Class 4 Inst. 64 Attr. 3
Output: Class 4 Inst. 64 Attr. 3
Fragmented Explicit Messaging Supported Yes [] No ]
If yes, Acknowledge TimeOut 1000 ms
Typical Target Addresses
Consumption Service 16 Class 1 Inst. 1 Attr. 7
Production Service 14 Class 1 Inst. 1 Attr. 7
1494245259
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W Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Identity Object 0x01
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision HEN
Implementation 2 Maxinstance HEN
None Supported 3 Number of Instances HEN
4 Optional attributes list HEN
5 Optional services list D D
6  MaxId of class attributes HEN
7 MaxIdofinstance attributes [ ] []
DeviceNet Services Parameter Options
Services [] Get Attributes Al
[] Reset
None Supported [] Get Attribute_Single
[] Find_Next_Object_instance
Object Instance ID__ Description Get _Set Value Limits
Attributes Open 1 Vendor ] =615
2 Device type ] =100
3 Product code ] =@
4 Revision [] =01
5 Status (bits supported) ]
6  Serial number ]
7 Product name [] SEWMOVIMOT MQD3x
8 State HEN
9  Config. Consistency Value ~ [] []
10 Heartbeat Interval HEN
DeviceNet Services Parameter Options
Services [] Get_ Attributes_All
Reset 0
Get_Attribute_Single
[C] Set Attribute_Single

Vendor Specific Additions Yes |:] If yes, fill out the Vendor Specific Additions form. No

Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.
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B Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Message Router Object 0x02
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision O
Implementation 2 Maxinstance O O
None Supported 3 Number of Instances O
4 Optional attribute list O Od
5 Optional service list O
6 Max ID of class attributes |:| |:|
7 MaxIDofinstance attributes  [] []
DeviceNet Services Parameter Options
Services [C] Get_Attributes_All
[] Get_Attribute_Single
None Supported
Object Instance ID__ Description Get Set  Value Limits
Attributes Open 1 Object list O Od
2 Maximum connections support | []
None Supported 3 Number of active connections [_] []
4 Active connections list O Od
DeviceNet Services Parameter Options

Services

None Supported

[C] Get_Attributes_All
[] Get Attribute_Single
[] Set Atribute_Single

Vendor Specific Additions Yes E] If yes, fill out the Vendor Specific Additions form. No
Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.
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Overensstammelseforklaring for MQD3X

B Device Net Statement of Conformance

DeviceNet DeviceNet Object 0x03
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision O =2
Implementation 2 Maxinstance O g
[] None Supported 3 Number of Instances HEN
4 Optional attribute list O O
5  Optional service list HEE
6  MaxID of class attributes O O
7 MaxIDofinstance attributes [ ] []
DeviceNet Services Parameter Options
Services [C] Get_Attribute_Single
None Supported
Object Instance ID_ Description Get Set Value Limits
Attributes Open 1 MACID ] =(.63
2 Baudrate [ =02
[C] None Supported 3 BOI O =0
4 Bus-off counter =(0..255,
5  Allocation information ]
6  MAC ID switch changed O =0
7  Baud rate switch changed [ =0
8  MAC ID switch value ] =(.63
9  Baud rate switch value [ =02
DeviceNet Services Parameter Options
Services Get_Attribute_Single
Set_Attribute_Single
[C] None Supported Allocate M/S connection set
Release M/S connection set

Vendor Specific AdditionsYes [] If yes, fill out the Vendor Specific Additions form. No

[X] Getindicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.

1494592523
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W Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Connection Object 0x05
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision HEN
Implementation None Supported 2 Maxinstance O O
3 Number of Instances HEN
Complete this sheet for 4 Optional attribute list O O
each connection supported. 5  Optional service list D D
6  Max ID of class attributes O O
7 MaxIDofinstance attributes ~ [] []
DeviceNet Services Parameter Options
None Supported [[] Reset
[C] Create
[] Delete
[[] Get Attribute_Single
[C] Find_Next_Object_Instance
Object Instance Connection Type Max Connection Instances
M/S Explicit Message 1 Server Client 1 Total
Complete this section for Production trigger(s) Cycic [] COS[] App.tig[]
Dynamic I/O connections Transport type(s) Server Client |:|
Transport class(es) | 2 3]
ID__Description Get Set Value Limits
Attributes Open 1 State ]
2 Instance type ]
3 Transport Class trigger ]
4 Produced connegction ID ]
5 Consumed connection ID ]
6 Initial comm. characteristics ]
7 Produced connection size ]
8 Consumed connection size ]
9 Expected packet rate =(0..65530)
12 Watchdog time-out action ]
13 Produced connection path len ]
14 Produced connection path ]
15  Consumed connection path len d
16 Consumed connection path ]
17 Production inhibit time ] =0
DeviceNet Services Parameter Options
Services Reset
[] Delete
[ Apply_Attributes
Get_Attribute_Single
Set_Attribute_Single
Vendor Specific AdditionsYes [ ] If yes, fill out the Vendor Specific Additions form.  No
Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.
1494667403
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B Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Connection Object 0x05
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision HEE
Implementation None Supported 2 Maxinstance O O
3 Number of Instances HEE
Complete this sheet for 4 Optional attribute list O O
each connection supported. 5  Optional service list D D
6  Max ID of class attributes O O
7 MaxIDofinstance attributes ~ [] []
DeviceNet Services Parameter Options
None Supported [[] Reset
[C] Create
[C] Delete
[C] Get Attribute_Single
[C] Find_Next_Object_Instance
Object Instance Connection Type Max Connection Instances
M/S Poll 1 Server Client 1 Total
Complete this section for Production trigger(s) Cycic [] COS[] App.tig[ ]
Dynamic I/O connections Transport type(s) Server Client |:|
Transport class(es) | 2 3
ID__Description Get Set Value Limits
Attributes Open 1 State ]
2 Instance type |
3 Transport Class trigger ]
4 Produced connegction ID |
5 Consumed connection ID ]
6 Initial comm. characteristics |
7 Produced connection size ]
8 Consumed connection size |
9 Expected packet rate =(0..65530)
12 Watchdog time-out action |
13 Produced connection path len ]
14 Produced connection path |
15  Consumed connection path len |
16 Consumed connection path ]
17 Production inhibit time [ =0
DeviceNet Services Parameter Options
Services Reset
[C] Delete
[ Apply_Attributes
Get_Attribute_Single
Set_Attribute_Single
Vendor Specific AdditionsYes E] If yes, fill out the Vendor Specific Additions form.  No
Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.
1494755595
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B Device Net Statement of Conformance

DeviceNet
Required

Object
Implementation

Connection Object 0x05
Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Attributes Open 1 Revision HEE
None Supported 2 Maxinstance O Od
3 Number of Instances O O
Complete this sheet for 4 Optional attribute list O O
each connection supported. 5  Optional service list D D
6  Max ID of class attributes O O
7 MaxIDofinstance attributes ~ [] []
DeviceNet Services Parameter Options
None Supported [C] Reset
[] Create
[C] Delete

[C] Get Attribute_Single
[C] Find_Next_Object_Instance

Object Instance

Connection Type Max Connection Instances

M/S Bit Strobe 1 Server Client 1 Total
Complete this section for Production trigger(s) Cycic [] COS[] App.tig[]
Dynamic I/O connections Transport type(s) Server Client |:|
Transport class(es) ] 2 3
ID__Description Get Set Value Limits
Attributes Open 1 State |
2 Instance type ]
3 Transport Class trigger |
4 Produced connection ID ]
5 Consumed connection ID |
6 Initial comm. characteristics |
7 Produced connection size ]
8 Consumed connection size |
9 Expected packet rate =(0..65530)
12 Watchdog time-out action |
13 Produced connection path len ]
14 Produced connection path N
15 Consumed connection path len |
16 Consumed connection path |
17 Production inhibit time ] =0
DeviceNet Services Parameter Options
Services Reset
[C] Delete
[ Apply_Attributes
Get_Attribute_Single
Set_Attribute_Single
Vendor Specific AdditionsYes [ ] If yes, fill out the Vendor Specific Additions form.  No
Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.
1494831755
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B Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Register Object 0x07
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision HEN
Implementation 2 Maxinstance HEN
None Supported 3 Number of Instances HEN
4 Optional attribute list HEN
5  Optional service list HEN
6  MaxID of class attributes HEN
7 Max D of instance attributes  [] []
DeviceNet Services Parameter Options
Services [C] Get Attribute_Single
None Supported
Object Instance ID  Description Get Set Value Limits
Attributes Open 1 BadFlag ]
2 Direction ]
[] None Supported 3 Size ]
4 Data
DeviceNet Services Parameter Options
Services Get_Attribute_Single 84520000000000
[] None Supported Set_Attribute_Single

Vendor Specific AdditionsYes [_] If yes, fill out the Vendor Specific Additions form.  No
Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.

1494921483
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B Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Parameter Object 0xOF
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision O O
Implementation 2 Maxinstance |
[] None Supported 3 Number of Instances N
4 Optional attribute list O O
5 Optional service list HEE|
6  MaxIDofclassattributes  [] []
7 MaxIDofinstance attributes  [] []
8  Parameter class descriptor ]
9  Configuration assembly instanc{X] []
10  Native language N
DeviceNet Services Parameter Options
Services [C] Get_Attributes_All
[] Reset
[] None Supported Get_Attribute_Single
[C] Set Attribute_Single
[C] Restore [] save
Object Instance ID__ Description Get _Set Value Limits
Attributes Open 1 Parameter value =(0..4294967294)
2 Link Path size ]
[] None Supported 3 Link path H
4 Descriptor ]
5  Datatype H
6 Datasize ] =«
7 Parameter name string O O
8  Units string HENE
9  Help string N
10 Minimum value O O
11 Maximum value HEE|
12 Default value O O
13 Scaling multiplier HEE|
14 Scaling divisor O O
15 Scaling base HEE|
16 Scaling offset N
17 Multiplier link O O
18 Divisor link HEE
19  Baselink O O
20  Offset link N
21 Decimal precision O O
DeviceNet Services
Services [] Get_Attribute_Al
D None Supported Get_Attribute_Single Set_Attribute_Single

Vendor Specific Additions Yes |:] If yes, fill out the Vendor Specific Additions form. No

|Z] Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.
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18 Adresslista

Tyskland
Huvudkontor Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Fabrik Ernst-Blickle-Strale 42 Fax +49 7251 75-1970
Forsaljning D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Boxadress sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal
Service Mitt SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710
Competence Ernst-Blickle-StraRe 1 Fax +49 7251 75-1711
Center D-76676 Graben-Neudorf sc-mitte@sew-eurodrive.de
Nord SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Alte Ricklinger Stral’e 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (vid Hannover) sc-nord@sew-eurodrive.de
Ost SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dénkritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (vid Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Syd SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralBe 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (vid Miinchen) sc-sued@sew-eurodrive.de
Vast SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstrale 1 Fax +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld (vid Dusseldorf) sc-west@sew-eurodrive.de
Elektronik SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-Strale 42 Fax +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal sc-elektronik@sew-eurodrive.de
Drive Service Hotline / 24-h-telefonberedskap +49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357
Adresser till 6vriga serviceverkstader i Tyskland 6versands pa begaran.
Frankrike
Fabrik Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Forsaljning 48-54, route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Service B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Fabrik Forbach SEW-EUROCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
Zone Industrielle
Technopodle Forbach Sud
B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex
Montering Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 557 26 39 00
Forsaljning Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Service 62, avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 472 1537 00
Parc d'Affaires Roosevelt Fax +334 7215 37 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
Adresser till 6vriga serviceverkstader i Frankrike 6versands pa begéaran.
Algeriet
Forsaljning Alger Réducom Tel. +213 21 8222-84
16, rue des Fréres Zaghnoun Fax +213 21 8222-84
Bellevue El-Harrach reducom_sew@yahoo.fr
16200 Alger
Argentina
Montering Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Forséljning Centro Industrial Garin, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
Service Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar

1619 Garin

http://www.sew-eurodrive.com.ar
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Australien
Montering Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Forsaljning 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Service Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Belgien
Montering Bryssel SEW Caron-Vector Tel. +32 10 231-311
Forsaljning Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Service B-1300 Wavre http://www.sew-eurodrive.be
info@caron-vector.be
Service Industrivéaxlar SEW Caron-Vector Tel. +32 84 219-878
Competence Rue de Parc Industriel, 31 Fax +32 84 219-879
Center BE-6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be
Antwerpen SEW Caron-Vector Tel. +32 364 19 333
Glasstraat, 19 Fax +32 3 64 19 336
BE-2170 Merksem http://www.sew-eurodrive.be
service-antwerpen@sew-eurodrive.be
Brasilien
Fabrik Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 2489-9133
Forséljning Avenida Amancio Gaiolli, 152 - Rodovia Fax +55 11 2480-3328
Service Presidente Dutra Km 208 http://www.sew-eurodrive.com.br
Guarulhos - 07251-250 - SP sew@sew.com.br
SAT - SEW ATENDE - 0800 7700496
Adresser till 6vriga serviceverkstader i Brasilien 6versands pa begaran.
Bulgarien
Forsaljning Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@fastbg.net
Chile
Montering Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Forséljning Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Service Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Boxadress
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Colombia
Montering Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Forsaljning Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Service Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sewcol@sew-eurodrive.com.co
Danmark
Montering Koépenhamn SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Forsaljning Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Service DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Egypten
Forséljning Kairo Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 + 1 23143088
Service for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757
33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo http://www.copam-egypt.com/
copam@datum.com.eg
Elfenbenskusten
Forsaljning Abidjan SICA Tel. +225 2579-44

Ste industrielle et commerciale pour I'Afrique
165, Bld de Marseille
B.P. 2323, Abidjan 08

Fax +225 2584-36
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Estland
Forsaljning Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Fax +372 6593231
EE-75301 Peetri kila, Rae vald, Harjumaa veiko.soots@alas-kuul.ee
Finland
Montering Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Forséljning Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Service FIN-15860 Hollola 2 sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Fabrik Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Montering Valurinkatu 6, PL 8 Fax +358 201 589-310
Service FI1-03600 Kakkila, 03601 Karkkila sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Gabon
Forséljning Libreville ESG Electro Services Gabun Tel. +241 7340-11
Feu Rouge Lalala Fax +241 7340-12
1889 Libreville
Gabun
Grekland
Forséljning Athen Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
Service 12, Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136, GR-18545 Piraeus http://www.boznos.gr
info@boznos.gr
Hong Kong
Montering Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Forsaljning Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 36902211
Service Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Indien
Montering Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel.+91 265 2831086
Forsaljning Plot No. 4, GIDC Fax +91 265 2831087
Service PORRamangamdi  Vadodara - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Gujarat sales@seweurodriveindia.com
subodh.ladwa@seweurodriveindia.com
Montering Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel.+91 44 37188888
Forsiljning Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phasell Fax +91 44 37188811
Service Mambakkam Village c.v.shivkumar@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur- 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Irland
Forséljning Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Service 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 http://www.alperton.ie
Israel
Forséljning Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.lil
Italien
Montering Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Forsaljning Via Bernini,14 Fax +39 02 96 799781
Service 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
sewit@sew-eurodrive.it

216

Handbok — DeviceNet/CANopen-grénssnitt, -féltférdelare




Adresslista

18

HR 10 000 Zagreb

Japan
Montering lwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Forsaljning 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373814
Service Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Kamerun
Forséljning Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137
Rue Drouot Akwa Fax +237 33 431137
B.P. 2024
Douala
Kanada
Montering Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Forsaljning 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Service Bramalea, Ontario L6T3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
marketing@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
7188 Honeyman Street Fax +1 604 946-2513
Delta. B.C. V4G 1 E2 marketing@sew-eurodrive.ca
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Fax +1 514 367-3677
LaSalle, Quebec H8N 2V9 marketing@sew-eurodrive.ca
Adresser till 6vriga serviceverkstader i Kanada éversands pa begéaran.
Kina
Fabrik Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montering No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25322611
Forsaljning Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
Service http://www.sew-eurodrive.cn
Montering Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Forsaljning 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Service Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267891
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological shenyang@sew-eurodrive.cn
Development Area
Shenyang, 110141
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478398
10A-2, 6th Road Fax +86 27 84478388
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA
430056 Wuhan
Adresser till 6vriga serviceverkstader i Kina 6versands pa begéran.
Korea
Montering Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Forsaljning B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Service 1048-4, Shingil-Dong http://www.sew-korea.co.kr
Ansan 425-120 master@sew-korea.co.kr
Busan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
No. 1720 - 11, Songjeong - dong Fax +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270
Kroatien
Forsaljning Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Service PIT Erdody 4 Il Fax +385 1 4613-158

kompeks@inet.hr
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Lettland
Forséljning Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
Libanon
Forséljning Beirut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 4947-86
B. P. 80484 +961 1 4982-72
Bourj Hammoud, Beirut +961 3 2745-39
Fax +961 1 4949-71
ssacar@inco.com.lb
Litauen
Forsaljning Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Naujoji 19 Fax +370 315 56175
LT-62175 Alytus info@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.|t
Luxemburg
Montering Bryssel CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 10 231-311
Forsaljning Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Service B-1300 Wavre http://www.sew-eurodrive.lu
info@caron-vector.be
Malaysia
Montering Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Forsaljning No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Service 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Marocko
Forsiljning Casablanca Afit Tel. +212 22618372
5, rue Emir Abdelkader Fax +212 22618351
MA 20300 Casablanca ali.alami@premium.net.ma
Mexiko
Montering Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300
Forsaljning SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
Service Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Quéretaro, México
Nederldnderna
Montering Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700
Forséljning Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Service NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam
Norge
Montering Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Forsaljning Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
Service N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Nya Zeeland
Montering Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Forsaljning P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Service 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
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Peru
Montering Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Forsaljning S.AC. Fax +51 1 3493002
Service Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Polen
Montering todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 676 53 00
Forsaljning ul. Techniczna 5 Fax +48 42 676 53 49
Service PL-92-518 t.6dz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
24-timmarsservice Tel. +48 602 739 739
(+48 602 SEW SEW)
sewis@sew-eurodrive.pl
Portugal
Montering Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Forsaljning Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Service P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Ruménien
Forséljning Bukarest Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Service str. Madrid nr.4 Fax +40 21 230-7170
011785 Bucuresti sialco@sialco.ro
Ryssland
Montering St. Petersburg ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142
Forséljning P.O. Box 36 Fax +7 812 3332523
Service 195220 St. Petersburg Russia http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
Schweiz
Montering Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Forséljning Jurastrasse 10 Fax +41 61417 1700
Service CH-4142 Munchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Senegal
Forsaljning Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar
Serbien
Forsiljning Belgrad DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244/
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC Kosum, IV floor Fax +381 11 347 1337
SCG-11000 Beograd office@dipar.co.yu
Singapore
Montering Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Forsaljning No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Service Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Slovakien
Forséljning Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 33595 202
Rybni¢na 40 Fax +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513

Industry Park - PChZ
ulica M.R.Stefanika 71
SK-010 01 Zilina

Fax +421 41 700 2514
sew@sew-eurodrive.sk
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Slovakien
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Fax +421 48 414 6566
SK-974 11 Banska Bystrica sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Fax +421 55 671 2254
SK-040 01 Kosice sew@sew-eurodrive.sk
Slovenien
Forsaljning Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Service Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Spanien
Montering Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Forsaljning Parque Tecnolégico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
Service E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es
Storbritannien
Montering Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Forsaljning Beckbridge Industrial Estate Fax +44 1924 893-702
Service P.O. Box No.1 http://www.sew-eurodrive.co.uk
GB-Normanton, West- Yorkshire WF6 1QR info@sew-eurodrive.co.uk
Sverige
Montering Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442 00
Forsaljning Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442 80
Service S-55303 Jonkoping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 J6nkdping jonkoping@sew.se
Sydafrika
Montering Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
Forsaljning Eurodrive House Fax +27 11 494-3104
Service Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Cape Town SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens cfoster@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaco Place Fax +27 31 700-3847
Pinetown cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Thailand
Montering Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Forsaljning 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Service Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
Tjeckiska republiken
Forsaljning Prag SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 255 709 601
Business Centrum Praha Fax +420 220 121 237
Luzna 591 http://www.sew-eurodrive.cz
CZ-16000 Praha 6 - Vokovice sew@sew-eurodrive.cz
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Tunisien
Forséljning Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 71 4340-64 + 71 4320-29
Zone Industrielle Mghira 2 Fax +216 71 4329-76
Lot No. 39 tms@tms.com.tn
2082 Fouchana
Turkiet
Montering Istanbul SEW-EURODRIVE Tel. +90 216 4419164, 3838014,
Forsaljning Hareket Sistemleri San. ve Tic. Ltd. Sti. 3738015
Service Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 Fax +90 216 3055867
TR-34846 Maltepe ISTANBUL http://www.sew-eurodrive.com.tr
sew@sew-eurodrive.com.tr
Ukraina
Forsaljning Dnepropetrovsk SEW-EURODRIVE Tel. +380 56 370 3211
Service Str. Rabochaja 23-B, Office 409 Fax +380 56 372 2078
49008 Dnepropetrovsk http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
Ungern
Forsaljning Budapest SEW-EURODRIVE Kit. Tel. +36 1 437 06-58
Service H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 office@sew-eurodrive.hu
USA
Fabrik Sydostra SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Montering regionen 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Forsaljning P.O. Box 518 Fax Manufacturing +1 864 439-9948
Service Lyman, S.C. 29365 Fax Assembly +1 864 439-0566
Fax Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Montering Nordostra SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Forsaljning regionen Pureland Ind. Complex Fax +1 856 845-3179
Service 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Mellanvastern SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Fax +1 937 440-3799
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
vastra - . el. + -
Sydva SEW-EURODRIVE INC Tel. +1 214 330-4824
regionen 3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Vastra regionen SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
30599 San Antonio St. Fax +1 510 487-6433
Hayward, CA 94544 cshayward@seweurodrive.com
Adresser till 6vriga serviceverkstader i USA 6versands pa begaran.
Venezuela
Montering Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Forsiljning Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275
Service Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
Vitryssland
Forsaljning Minsk SEW-EURODRIVE BY Tel.+375 (17) 298 38 50
RybalkoStr. 26 Fax +375 (17) 29838 50
BY-220033 Minsk sales@sew.by
Osterrike
Montering Wien SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Forséljning Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Service A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at

sew@sew-eurodrive.at
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