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Kasiteltavat komponentit

Kasiteltavat komponentit

Tama kasikirja koskee seuraavia tuotteita:

Liitantamoduuli ..Z.1., jossa kenttavaylaliitynta

4 x1/2 x O (liittimet) 4x1/2x0 (M12) 6 x1(M12)
O%O Booo Booo
S__OL_5 L :_ QOO :_ (exeXe}
INTERBUS (kuparia) MFI21A/Z11A MFI22A/Z11A MFI32A/Z11A
INTERBUS (kuitukaapeli) - MFI23F/Z11A MFI33F/Z11A
INTERBUS (kuparia), jossa MQI21A/Z11A MQI22A/Z11A MQI32A/Z11A
integroitu pienlogiikka
Kenttijakolaite ..Z.3. jossa kenttavaylaliitynta
o ei /O-liityntoja 4x1/2x0 (M12) 6 x1(M12)
I @ooo @ooo
— (Cm— Qoo Slooo
INTERBUS (kuparia) MFI21A/Z13A MFI22A/Z13A MFI32A/Z13A
INTERBUS (kuitukaapeli) - MFI23F/Z13A MFI33F/Z13A
INTERBUS (kuparia), jossa MQI21A/Z13A MQI22A/Z13A MQI32A/Z13A
integroitu pienlogiikka
Kenttdjakolaite ..Z.6., jossa kenttavaylaliitynta
o o 4 x1/2 x O (liittimet) 4x1/2x0 (M12) 6 x1(M12)
—
S s lo00 s 000

ImEL] ] ]

W [N @OOO @OOO
INTERBUS (kuparia) MFI121A/Z16F/AFO MFI122A/Z16F/AFO MFI132A/Z16F/AFO
INTERBUS (kuitukaapeli) - MFI23F/Z16F/AFO MFI33F/Z16F/AF0
INTERBUS (kuparia), jossa MQI21A/Z16F/AFO MQI22A/Z16F/AF0 MQI32A/Z16F/AFO
integroitu pienlogiikka
Kenttijakolaite ..Z.7., jossa kenttavaylaliitynta

4 x1/2 x O (liittimet) 4x1/2x0 (M12) 6 x1(M12)
T [I— I ¢lcoo ¢ lcoo
I @ooo @ooo

INTERBUS (kuparia)

MFI21A/MM../Z1TF.

MFI22A/MM../ZATF.

MFI32A/MM../Z17F.

INTERBUS (kuitukaapeli)

MFI23F/MM../Z1TF.

MFI33F/MM../Z1TF.

INTERBUS (kuparia), jossa
integroitu pienlogiikka

MQI21A/MM../Z1TF.

MQI22A/MM../ZATF.

MQI32A/MM../ZATF.

Kenttdjakolaite ..Z.8., jossa kenttavaylaliitynta

-l: 2]
—

=mll

4 x 1/2 x O (liittimet)

[©o——]

4x1/2x0 (M12)

Booo

OO

6 x1(M12)

Booo

@OOO

INTERBUS (kuparia)

MFI21A/MM../Z18F./

MFI22A/MM../Z18F./

MFI32A/MM../Z18F./

AFO0 AFO AFO

INTERBUS (kuitukaapeli) - MFI23F/MM../Z18F./ MFI33F/MM../Z18F./
AFO AFO

INTERBUS (kuparia), jossa MQI21A/MM../Z18F./ MQI22A/MM../Z18F./ | MQI32A/MM../Z18F./
integroitu pienlogiikka AFO AFO AFO
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Yleisia ohjeita
Kayttoohjeen kayttoa koskevia huomautuksia

2 Yleisia ohjeita
2.1 Kayttoohjeen kayttod koskevia huomautuksia

Kayttoohje on tuotteen tarkea osa ja sisaltaa sen kayttdéon ja huoltoon liittyvia tarkeita
ohjeita. Kayttdohje on tarkoitettu kaikille henkiléille, jotka suorittavat tuotteeseen kohdis-
tuvia pystytys-, asennus-, kayttéonotto- ja huoltotdita.

Kayttdohjeen on oltava saatavilla ja luettavassa kunnossa. Varmista, etta laitteistosta ja
niiden kaytdsta vastaavat seka laitteen parissa omalla vastuullaan tydskentelevat hen-
kilét ovat lukeneet kayttdohjeen kokonaisuudessaan ja omaksuneet sen sisallon.
Epéselvissa tapauksissa ja lisatietojen saamiseksi kehotamme kaantymaan SEW-
EURODRIVERN puoleen.

2.2 Turvaohjeiden rakenne

Taman kayttéohjeen turvaohjeiden rakenne on seuraavanlainen:

Kuvasymboli

>

A MERKKISANA!

Vaaran tyyppi ja aiheuttaja.
Ohjeen laiminlyénnista johtuvat seuraukset.
* Toimenpiteet vaaran valttamiseksi.

esim. sahkoisku

Kuvasymboli Merkkisana Merkitys Laiminlyonnin seuraukset
Esimerkki: Valittdmasti uhkaava vaara Kuolema tai erittdin vakava loukkaantu-
minen
Mahdollinen vaaratilanne Kuolema tai erittdin vakava loukkaantu-
minen
Yleinen vaara
/\ g VARO! Mahdollinen vaaratilanne Lieva vammautuminen
Erityinen vaara, VARO! Mahdolliset aineelliset vahingot Kayttolaitejarjestelman tai sen ympariston

vahingoittuminen

1

HUOM! Hyddyllinen ohje tai vihje.

Helpottaa kayttdlaitejarjestelman
kasittelya.

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet
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Korvausvaatimukset

2.3 Korvausvaatimukset

Kayttdohjeen ja kasikirjan noudattaminen on edellytyksena sille, etta laite toimii hairiditta
ja mahdolliset takuuvaatimukset voidaan tayttaa. Lue siksi kdyttdohje ja kasikirja ennen
kuin kaytat laitetta!

2.4  Vastuun rajoitus

Kayttdohjetta on ehdottomasti noudatettava, jotta voidaan varmistaa kenttavaylaliityn-
téjen, kenttajakolaitteiden ja taajuusmuuttajan MOVIMOT® MM..D turvallinen toiminta ja
ilmoitetut tuoteominaisuudet ja suoritusarvot saavutetaan. SEW-EURODRIVE ei vastaa
henkil6- tai omaisuusvahingoista, joiden syyna on kayttdohjeen noudattamatta jatta-
minen. Tuotevastuu raukeaa sellaisissa tapauksissa.

2.5 Tekijdnoikeusmerkinta

© <2008> - SEW-EURODRIVE. Kaikki oikeudet pidatetaan.

Kaikenlainen — my@s osittainen — kopiointi, muokkaaminen, levittdminen tai muu hyo-
dyntédminen on kielletty.

Kaésikirja — InterBus-liitynnét, -kenttéjakolaitteet
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3

3.1

3.2

3.3

Turvaohjeita

Yieistd

Seuraavien perustavien turvaohjeiden tarkoituksena on valttda henkilé- ja omaisuusva-
hingot. Omistajan on varmistettava, etta turvallisuusohjeet otetaan huomioon ja niita
noudatetaan. Varmista, ettad laitteistosta ja yrityksestd vastaavat seka laitteen parissa
omalla vastuullaan tydskentelevat henkilét ovat lukeneet kayttdohjeen ja kasikirjan
kokonaisuudessaan ja ymmarténeet sen sisallén. Jos sinulla on kysyttavaa tai tarvitset
lisatietoja, ota yhteys SEW-EURODRIVEen.

Ala koskaan asenna tai ota kaytt6én vahingoittuneita tuotteita. llmoita vaurioista viipy-
matta kuljetusliikkeelle.

MOVIMOT®-kéytt6Iaitteissa voi olla kaytdn aikana niiden kotelointiluokan mukaisesti
jannitteisia, paljaita ja mahdollisesti myds liikkuvia ja pyorivid osia seka kuumia pintoja.

Suojakansien luvattomasta poistosta, epaasiallisesta kaytosta, virheellisestd asennuk-
sesta tai kaytosta voi aiheutua vakavia henkild- ja omaisuusvahinkoja. Lisatietoja on
dokumentaatiossa.

Kohderyhma

Asennus-, kayttddnotto-, korjaus- ja huoltotditéd saavat suorittaa vain patevat sahko-
alan ammattilaiset (noudata standardia IEC 60364 tai CENELEC HD 384 tai
DIN VDE 0100 ja IEC 60664 tai DIN VDE 0110 seka kansallisia tapaturmien torjunta-
maarayksia).

Patevaksi ammattihenkildstdksi katsotaan naiden perustavien turvaohjeiden tarkoitta-
massa mielessa henkil6t, jotka ovat perehtyneet tuotteen kayttékuntoon saattamiseen,
asennukseen, kayttéonottoon ja kayttddn ja joilla on tehtavien edellyttdma ammatillinen
koulutus.

Muille kuljetuksesta, varastoinnista, kaytosta ja havittamisesta vastaaville henkildille on
annettava tehtavan vaatima opastus.

Maaraysten mukainen kaytto

Kenttajakolaitteet ja kenttédvaylaliitynnat on tarkoitettu teollisuuskayttéon. Ne vastaavat
voimassa olevia normeja ja maarayksia, ja tayttavat pienjannitedirektiivin 73/23/ETY
vaatimukset.

Tekniset tiedot seka liitdntatiedot 16ytyvat tyyppikilvesta ja dokumenteista, ja niita on
ehdottomasti noudatettava.

Kayttoonotto (maaraysten mukaisen kayton aloittaminen) on kielletty, kunnes on
todettu, ettd kone tayttdd EMC-direktiivin 2004/108/EY mukaiset vaatimukset ja loppu-
tuotteen on todettu vastaavan konedirektiivin 98/37/EY (EN 60204 ) vaatimuksia.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajat ja lisdvarusteet tayttdvat pienjannitedirektiivin
2006/95/EY vaatimukset. MOVIMOT®-taajuusmuuttajissa sovelletaan vaatimuksenmu-
kaisuusvakuutuksessa mainittuja standardeja.

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet
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Turvaohjeita
Muut voimassa olevat dokumentit

Turvatoiminnot

Kenttajakolaitteita, kenttavaylaliityntoja ja MOVIMOT®—taajuusmuuttajia ei saa kayttaa
turvatoiminnoissa, paitsi mikali niiden toiminta turvatoimintoina on kuvattu ja sallittu erik-
seen.

Mikali MOVIMOT®-taajuusmuuttajia kaytetdan turvakaytdissa, silloin on noudatettava
tadydentavan julkaisun "MOVIMOT®:in turvallinen poiskytkentd " ohjeita. Turvakaytdissa
saa kayttda vain osia, jotka SEW-EURODRIVE on toimittanut nimenomaan kyseista
mallia varten!

3.3.2 Nostinkayttosovellukset

3.4

3.5

3.6

Mikali MOVIMOT®-taajuusmuuttajia kaytetdan nostinkayttdsovelluksissa, nostinkaytto-
sovelluksia koskeva erityinen konfigurointi ja asetukset on tehtava MOVIMOT®-kéytt6-
ohjeen mukaan.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajia ei saa kayttaa nostinkayttdsovellusten turvalaitteina.

Muut voimassa olevat dokumentit

Lisdksi on noudatettava seuraavia julkaisuja:

» Kayttdohjetta "Kolmivaihemoottorit DR/DV/DT/DTE/DVE, asynkroniset servomoot-
torit CT/CV"

+ Kayttoohjetta "Kolmivaihemoottorit DRS/DRE/DRP"
+  Kayttdohjeita "MOVIMOT® MM..C" ja "MOVIMOT® MM..D"
« Kasikirjaa "Asemointi ja sekvenssiohjaus [POSPUS®"

Kuljetus, varastointi

Kuljetusta, varastointia ja asianmukaista kasittelyd koskevia ohjeita on noudatettava.
lImasto-olojen on vastattava luvun "Tekniset tiedot" mukaisia arvoja. Kiristéa ruuvikiinni-
tyksella kiinnitetyt nostosilmukat tukevasti. Ne on suunniteltu kestamaan MOVIMOT®-
kayttolaitteen painoa. Lisdkuormia ei saa asentaa. Tarvittaessa on kaytettava sopivia ja
riittdvasti mitoitettuja kuljetusvalineita (esim. kdysia).

Asennuspaikka

Laitteet on pystytettdva ja jadhdytettdvd asianomaisiin dokumentteihin sisaltyvien
ohjeiden mukaisella tavalla.

Kenttajakolaitteet, kenttavaylaliitynnat ja MOVIMOT®-taajuusmuuttajat on suojattava
liian suurelta kuormitukselta.

Seuraavat sovellukset ovat kiellettyja, ellei laitetta ole erityisesti suunniteltu kyseiseen
tarkoitukseen:

+ kayttd rajahdysvaarallisissa tiloissa

+ kayttd ymparistoissa, joissa esiintyy haitallisia 6ljyja, happoja, kaasuja, hoyryja,
polyja, sateilya jne.

« kayttd siirreltdvissa sovelluksissa, joissa esiintyy voimakkaita mekaanisia térina- ja
iskukuormituksia.

Kaésikirja — InterBus-liitynnét, -kenttéjakolaitteet
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3.7

3.8

3.9

Séhkoliitanta

Jannitteisia kenttajakolaitteita, kenttavaylalityntsja ja MOVIMOT®-taajuusmuuttajia
kasiteltdessd on noudatettava voimassa olevia kansallisia tapaturmien torjuntamaara-
yksia (esim. BGV A3).

Sahkdasennuksessa on noudatettava voimassa olevia maarayksia (esim. johdinten
poikkipinnat, varokkeet, suojajohtimen liittdminen). Tuotedokumentit sisaltavat tayden-
tavia ohjeita.

EMC-kelpoista asennustapaa, kuten suojausta, maadoitusta, suodattimien sijoitusta ja
johdotusta, koskevat ohjeet ovat MOVIMOT®—taajuusmuuttajien tuotedokumenteissa.
EMC-lainsdadannoén mukaisten raja-arvojen noudattaminen on koneen/laitteen valmis-
tajan vastuulla.

Tuvatoimenpiteiden ja -laitteiden on oltava voimassa olevien maaraysten mukaisia
(esim. EN 60204 tai EN 61800-5-1).

Turvallinen galvaaninen erotus

Toiminta

Kenttajakolaitteet ja kenttavaylaliitynnat tayttdvat kaikki standardin EN 61800-5-1
mukaiset teho- ja elektroniikkaliitdntdjen turvallista erottamista koskevat vaatimukset.
Myds kaikkien liitettyjen virtapiirien on taytettava turvallista erottamista koskevat vaati-
mukset turvallisen erottamisen varmistamiseksi.

Laitteistot, joihin kenttajakolaitteet, kenttavaylaliitynnat ja MOVIMOT®-taajuusmuuttajat
asennetaan, on mahdollisesti varustettava liséksi kulloinkin voimassa olevien turvamaa-
raysten, kuten teknisia tyévalineitd koskevien lakien ja tapaturmien torjuntamaaraysten,
mukaisilla valvonta- ja suojajarjestelmilld. Lisdsuojatoimenpiteet voivat olla tarpeen,
mikali kdytetdan sovelluksia, joista voi aiheutua lisdvaaroja.

Kun MOVIMOT®-taajuusmuuttaja, kenttajakolaite (mikali olemassa) tai vaylamoduuli
(mikali olemassa) on irrotettu syéttéjannitteesta, laitteiden jannitteisiin osiin tai tehojoh-
tojen liitdntoihin ei saa koskea valittdomasti, koska kondensaattorit voivat olla varautu-
neita. Odota vahintdan 1 minuutti kayttéjannitteen poiskytkemisen jalkeen.

Heti kun kenttajakolaitteeseen, kenttavaylalityntaan ja MOVIMOT®-taajuusmuuttajaan
aletaan syo6ttaa jannitettd, koteloiden on oltava suljettuna, eli:

«  MOVIMOT®-taajuusmuuttajan on oltava kiinnitettyna.

» kenttdjakolaitteen (mikali olemassa) kytkentarasian kannen ja kenttavaylaliitynnan
(mikali olemassa) on oltava kiinnitettyina.

» hybridikaapelin (mikali olemassa) on oltava asetettuna paikalleen ja kiinnitettyna ruu-
vikiinnityksella.

Huomio: Kenttajakolaitteen (mikali olemassa) huoltokytkin erottaa vain kytketyn

MOVIMOT®-kéytt6Iaitteen tai moottorin verkosta. Kenttajakolaitteen liittimet ovat kytket-

tyna verkkojannitteeseen vield huoltokytkimen kayttdmisenkin jalkeen.

Kayttotilan LED-merkkivalon ja muiden nayttdlaitteiden sammuminen ei ole merkki siita,
etta laite olisi erotettu sahkdverkosta ja jannitteeton.

Moottorin pysahtyminen voi johtua mekaanisesta juuttumisesta tai laitteen sisaisista tur-
vatoiminnoista. Hairidn aiheuttajan poistaminen tai kuittaus voi aiheuttaa kayttolaitteen
automaattisen uudelleen kytkeytymisen. Ellei kyseinen kone saa kaynnistya turvalli-
suussyista, laite on irrotettava sahkéverkosta ennen hairidbnpoiston aloittamista.

Palovammojen vaara: MOVIMOT®-kéytt6Iaitteen ja ulkoisten lisalaitteiden, esim. jarru-
vastuksen jadhdytyselementin, pintalampétila voi nousta kaytén aikana yli 60 °C:n!

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet
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Turvaohjeita
Kenttajakolaitteiden taydentavia turvallisuusohjeita

3.10 Kenttdjakolaitteiden tdydentéavia turvallisuusohjeita
3.10.1 Kenttajakolaite MFZ.3.

—_ o

W w

Laite on irrotettava sdhkdverkosta ennen kenttavaylaliitynnan tai moottorin pistok-
keen irrottamista. Vaarallisia jannitteita voi esiintyd vield minuutin kuluttua verkosta
erottamisen jalkeen.

Kenttavaylaliitynnan ja hybridikaapelin liittimen on oltava paikoillaan ja kiinnitettyina
kayton aikana.

3.10.2 Kenttajakolaite MFZ.6.

o=al

Ennen verkkoliitantaan kaytettavan kytkentarasian kannen irrottamista laite on irro-
tettava verkosta. Vaarallisia jannitteita voi esiintya viela minuutin kuluttua verkosta
erottamisen jalkeen.

Huomio: Kytkin erottaa vain MOVIMOT®-taajuusmuuttajan verkosta. Kenttajakolait-
teen ruuviliittimet ovat yhteydessa verkkoon huoltokytkimen aktivoinninkin jalkeen.

Verkkoliitdntdan kaytettdvan kytkentarasian kannen ja hybridikaapelin liittimen on
oltava paikoillaan ja kiinnitettyind kaytdén aikana.

3.10.3 Feldverteiler MFZ.7.

=

Ennen MOVIMOT®-muuttajan poistamista laite on irrotettava verkosta. Vaarallisia
jannitteita voi esiintya vield minuutin kuluttua verkosta erottamisen jalkeen.

MOVIMOT®-muuttajan ja hybridikaapelin liittimen on oltava paikoillaan ja kiinnitet-
tyina kayton aikana.

3.10.4 Kenttajakolaite MFZ.8.

EHDZ

Ennen verkkoliitantaan kaytettavan kytkentarasian kannen tai MOVIMOT®-muut-
tajan irrottamista laite on irrotettava verkosta. Vaarallisia jannitteita voi esiintya viela
minuutin kuluttua verkosta erottamisen jalkeen.

Huomio: Huoltokytkin erottaa vain liitetyn moottorin verkosta. Kenttajakolaitteen ruu-
viliittimet ovat yhteydessa verkkoon huoltokytkimen aktivoinninkin jalkeen.

Verkkoliitdntdan kaytettavan kytkentarasian kannen, MOVIMOT®-muuttajanja hybri-
dikaapelin liittimen on oltava paikoillaan ja kiinnitettyind kaytén aikana.

Kaésikirja — InterBus-liitynnét, -kenttéjakolaitteet




Laitteistorakenne
Kenttavaylaliityntayksikot

4 Laitteistorakenne
4.1  Kenttadvaylaliityntayksikot
411 Kenttivayliliityntd MF.21 / MQ.21

(2]

[1]1 Diagnostiikka-LEDit
[2] Diagnoosiliitynta (ruuvilitoksen alla)

41.2 Kenttavaylaliitynta MF.22, MF.32, MQ.22, MQ.32

[1] Diagnostiikka-LEDit

[2] Diagnoosiliitynta (ruuviliitoksen alla)
[3] M12-naarasliittimet

[4] Tilatieto-LED

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet

1132777611

1132781835
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Laitteistorakenne
Kenttavaylaliityntayksikot

41.3 Kenttavaylaliitynta MFI23, MFI33, jossa Rugged-Line -pistoliitin (vain INTERBUS)

(X12)

1397550603
[1] Diagnostiikka-LEDit
[2] Diagnoosiliitynta (ruuvilitoksen alla)
[31] M12-naarasliittimet
[4] Tilatieto-LED
[5] Rugged-Line -liitdntd "Remote IN" (tuleva kaukovayla ja 24 V DC:n jannitteensy6tto)
[6] Rugged-Line -liitdntd "Remote OUT" (lahteva kaukovayla ja 24 V DC:n jannitteensyottd)
4.1.4 Liitynnan alapuoli (kaikki MF../MQ..-liitynnat)
1132786955

[1]  Yhteys liitdntdmoduuliin
[2] DIP-kytkin (mallista riippuvainen)
[3] Tiiviste

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttéjakolaitteet




Laitteistorakenne
Kenttavaylaliityntayksikot

4.1.5 Liitdantamoduulin MFZ.. laitteistorakenne

(11
[2]

[3]
[4]
5]
[6]

[6]

1136176011

Liitinkisko (X20)

Potentiaaliton liitinrima 24 V -lapijohdotusta varten

(Huomio: Ei saa kadyttaa suojaukseen!)

Kaapelilapivienti M20

Kaapelilapivienti M12

Maadoitusliitin

DeviceNet ja CANopen: Micro-Style-Connector/M12-pistoke (X11)
AS-liitynta: AS-liitynta-M12-pistoke (X11)

Toimitukseen sisaltyy 2 EMC-kelpoista kaapelien lapivientia.

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet
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Laitteistorakenne
INTERBUS-liityntjen tyyppimerkinta

4.2 INTERBUS-liitynt6jen tyyppimerkinta

MFI21 A/Z11 A

|— Malli

Liitantdmoduuli:

Z11 = INTERBUS:ille

Z21 = PROFIBUS:ille

Z31 = DeviceNet:ille ja CANopen:ille
Z61 = AS-liitynnalle

Malli

21=4x1/2x0 (Liitanta liittimia kayttamalla)
22=4x1/2x0 (Liitanta pistoliittimia + liittimia kayttamalla)
32=6xl (Liitanta pistoliittimia + liittimia kayttamalla)

23 =4x1/2x0 (LWL-Rugged-Line, vain INTERBUS:ille)

33 =6xI (LWL-Rugged-Line, vain INTERBUS:ille)
MFIL..  =INTERBUS
MQIl.. =INTERBUS jossa integroitu pienlogiikka

MFP.. =PROFIBUS

MQP.. PROFIBUS jossa integroitu pienlogiikka
MFD.. DeviceNet

MQD.. = DeviceNet jossa integroitu pienlogiikka
MFO.. = CANopen

MFK.. = AS-liitynta

Kaésikirja — InterBus-liitynnét, -kenttéjakolaitteet




Laitteistorakenne 4
Kenttajakolaitteet

4.3 Kenttidjakolaitteet
4.3.1 Kenttijakolaitteet MF../Z.3., MQ../Z.3.

(11
[2]
[3]
[4]
[3]
[6]
[71
(8]
[9]

(6] (7] 5]

(4]

(3]
(8]

=~—19]

[10]

9]

(2]

1136195979

DeviceNet ja CANopen: Micro-Style-Connector/M12-pistoke (X11)
AS-liitynta: AS-liitynta-M12-pistoke (X11)

2xM20x 1.5

2xM25x1.5

2 x M16 x 1.5 (toimitus sisaltaa 2 EMC-kelpoista kaapelien lapivientiholkkia)
Liittimet kenttavaylakytkentaa varten (X20)

Liittimet 24-V-kytkentaa varten (X21)

Liittimet verkko- ja PE-liitantaa varten (X1)

Potentiaalintasausliitanta

[10] Hybridikaapelin liitants, yhteys MOVIMOT®:iin (X9)

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet 17
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Laitteistorakenne
Kenttajakolaitteet

4.3.2 Kenttéjakolaitteet MF../Z.6., MQ../Z.6.

(11

[2]
[3]
[4]
[3]

[6]
[7]
[8]
[9]

[4] (5] (6] (71 [813119]

1136203659

6 x M20 x 1.5 (toimitus sisaltéa 2 EMC-kelpoista kaapelien lapivientiholkkia)
DeviceNet ja CANopen: Micro-Style-Connector/M12-pistoke (X11), ks. seuraava kuva
AS-liitynta: AS-liitynta-M12-pistoke (X11), ks. seuraava kuva

x11__G) x12_—
2 @) —
= -
&)

&

1136438155

2xM25x1.5

Potentiaalintasausliitanta

Hybridikaapelin liitanta, yhteys MOVIMOT®-taajuusmuuttajaan (X9)

Johdonsuojalla varustettu huoltokytkin (3-kertaisesti lukittava, vari: musta / punainen)
Vain mallissa MFZ26J: sisdanrakennettu vastausmahdollisuus huoltokytkimen asennolle.

Vastaus tulkitaan digitaalisen tulon DIO kautta (ks. luku "Kenttavaylaliityntdjen MF../MQ.. tulojen/
lahtojen (1/0) liitanta") (— sivu 63)

J5-@8mm

pazaemmny

1136352395

Liittimet verkko- ja PE-liitdntaa varten (X1)

Liittimet vaylan, anturin, toimilaitteen, 24 V:n liitantaa varten (X20)

Pistokkeellinen riviliitin MOVIMOT®-taajuusmuuttajan 24 V:n "Safety Power"-tehonsyéttda varten (X40)
Riviliitinrima 24 V:n lapijohdotusta varten (X29), sisdisesti yhteydessa 24 V-liitantaan liittimella X20

Kaésikirja — InterBus-liitynnét, -kenttéjakolaitteet




Laitteistorakenne
Kenttajakolaitteet

433

Kenttdjakolaitteet MF../MM../2.7., MQ../MM../Z.7.

(1]

[12]

1136447627

Kaapelin lapivientiholkki 2 x M25 x 1.5

Kaapelin lapivientiholkki 5 x M20 x 1.5 (toimitus sisaltda 2 EMC-kelpoista kaapelin lapivientiholkkia)
DeviceNet ja CANopen: Micro-Style-Connector/M12-pistoke (X11), ks. seuraava kuva

AS-liitynta: AS-liityntd-M12-pistoke (X11), ks. seuraava kuva

@ 52 S.
Q. (D

-

1136456331

Potentiaalintasausliitanta

Hybridikaapelin liitanta, yhteys kolmivaihemoottorin suuntaan (X9)

Liittimet vaylan, anturin, toimilaitteen, 24 V:n liitantaa varten (X20)

Pistokkeellinen riviliitin MOVIMOT®-taajuusmuuttajan 24 V:n "Safety Power"-tehonsy6ttda varten (X40)
Riviliitinrima 24 V:n lapijohdotusta varten (X29), sisaisesti yhteydessa 24 V-liitantaan liittimella X20
MOVIMOT®-taajuusmuuttaja

Yhteys MOVIMOT®-taajuusmuuttajaan

Py6rimissuunnan aktivointiriviliittimet

Liittimet verkko- ja PE-liitantaa varten (X1)

Integroidun jarruvastuksen riviliitin

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttéjakolaitteet
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Laitteistorakenne
Kenttajakolaitteet

4.3.4 Kenttéjakolaitteet MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8.

(1

[2]
[3]
[4]

[5]
[6]
[7]
[8]
[9]

[4] (3] (2] (1]
1136479371

Kaapelin lapivientiholkki 6 x M20 x 1.5 (toimitus sisaltda 2 EMC-kelpoista kaapelin lapivientiholkkia)
DeviceNet ja CANopen: Micro-Style-Connector/M12-pistoke (X11), ks. seuraava kuva
AS-liitynta: AS-liitynta-M12-pistoke (X11), ks. seuraava kuva

1136438155

Kaapelin Iapivientiholkki 2 x M25 x 1.5
Liittimet verkko- ja PE-liitantaa varten (X1)
Huoltokytkin (3-kertaisesti lukittava, vari: musta / punainen)

Vain mallissa MFPZ28J: sisdanrakennettu vastausmahdollisuus huoltokytkimen asennolle. Vastaus
tulkitaan digitaalisen tulon DIO kautta (ks. luku "Kenttavaylaliityntdjen MF../MQ.. tulojen/lahtdjen (1/0)
litantad") (— sivu 63)

g5-08mm

os-atmm. o

1136352395

MOVIMOT®-taajuusmuuttaja

Liittimet vaylan, anturin, toimilaitteen, 24 V:n liitantaa varten (X20)

Pistokkeellinen riviliitin MOVIMOT®-taajuusmuuttajan 24 V:n "Safety Power"-tehonsy6ttoa varten (X40)
Riviliitinrima 24 V:n lapijohdotusta varten (X29), sisdisesti yhteydessa 24 V-liitantaan liittimella X20
Hybridikaapelin liitanta, yhteys kolmivaihemoottorin suuntaan (X9)

[10] Potentiaalintasausliitanta

Kaésikirja — InterBus-liitynnét, -kenttéjakolaitteet




Laitteistorakenne

INTERBUS-kenttajakolaitteiden tyyppimerkinta

4.4 INTERBUS-kenttajakolaitteiden tyyppimerkinta

441 Esimerkki MF../Z.3., MQ../Z.3.

MFI21A/Z13A

Liitantamoduuli

Z13 = INTERBUS:ille

723 = PROFIBUS:ille

Z33 = DeviceNet:ille ja CANopen:ille
763 = AS-liitynnélle

Kenttavaylaliitynta

4.4.2 Esimerkki MF../Z.6., MQ../Z.6.

MFI21A/Z16F/AF0

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet

MFI../MQIl.. =INTERBUS
MFP.. / MQP.. =PROFIBUS
MFD.. / MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-liitynta

Liitantatekniikka

AF0 = Metrinen kaapelin lapivienti

AF1 = ja Micro-Style-Connector/M12-pistoke
DeviceNet:ille ja CANopen:ille

AF2 = M12-pistoliitin PROFIBUS:ille

AF3 = M12-pistoliitin PROFIBUS +:alle
M12-pistoliitin DC-24-V-virransy6tolle

AF6 = M12-pistoliitin
AS-litynnan kytkennalle

Liitantamoduuli

Z16 = INTERBUS:ille

Z26 = PROFIBUS:ille

Z36 = DeviceNet:ille ja CANopen:ille
Z66 = AS-liitynnalle

Kenttavaylaliitynts

MFI../MQIl.. =INTERBUS
MFP../ MQP.. =PROFIBUS
MFD../ MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-liitynta

21



22

Laitteistorakenne

INTERBUS-kenttajakolaitteiden tyyppimerkinta

4.4.3 Esimerkki MF../MM../Z2.7., MQ../MM../Z.7.

MFI22A/MM15C-503-00/Z17F 0

4.44 Esimerkki MF../MM..Z.8., MQ../MM../Z.8.

MFI22A/MM22C-503-00/Z18F 0/AF0

L

| Liitantatapa

0o=L/1=A
Liitantamoduuli

Z17 = INTERBUS:ille

Z27 = PROFIBUS:ille

Z37 = DeviceNet:ille ja CANopen:ille
Z67 = AS-liitynnalle

MOVIMOT®-taajuusmuuttaja

Kenttavaylaliitynta

MFI.. / MQl.. = INTERBUS
MFP../ MQP.. =PROFIBUS
MFD../ MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-liitynta

Liitantatekniikka

AFO0 = Metrinen kaapelin lapivienti

AF1 = ja Micro-Style-Connector/M12-pistoke
DeviceNet:ille ja CANopen:ille

AF2 = M12-pistoliitin PROFIBUS:ille

AF3 = M12-pistoliitin PROFIBUS +:alle
M12-pistoliitin DC-24-V-virransyotolle

AF6 = M12-pistoliitin
AS-liitynnan kytkenta

Liitantatapa

0=XL/1=A

Liitdntdmoduuli

Z18 = INTERBUS:ille

Z28 = PROFIBUS:ille

Z38 = DeviceNet:ille ja CANopen:ille
Z68 = AS-liitynnalle

MOVIMOT®-taajuusmuuttaja

Kenttavaylaliitynta

MFI.. / MQl.. = INTERBUS
MFP.. / MQP.. = PROFIBUS
MFD../MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-liitynta

Kaésikirja — InterBus-liitynnét, -kenttéjakolaitteet




Mekaaninen asennus
Asennusohjeita

5 Mekaaninen asennus
5.1 Asennusohjeita

1

HUOM!

Kenttajakolaitteita toimitettaessa moottorildahddn (hybridikaapelin) liitin on varustettu
kuljetussuojalla.

Siten saavutetaan vain kotelointiluokka 1P40. Maaraysten mukaisen kotelointiluokan
saavuttamiseksi kuljetussuoja on irrotettava ja sen tilalle on kierrettava sopiva liitinvas-
take.

5.1.1 Asennus

Kenttajakolaitteet saa asentaa vain tasaiselle, tarinattomalle ja vaantojaykalle alus-
tarakenteelle.

Kenttajakolaitteen MFZ.3 kiinnitykseen tulee kayttdd M5-kokoista ruuvia ja sopivia
aluslevyja. Kirista ruuvit momenttiavaimella (sallittu kiristysmomentti 2,8 — 3,1 Nm
(25 - 27 Ib.in)).

Kayta kenttajakolaitteiden MFZ.6, MFZ.7 tai MFZ.8 kiinnitykseen M6-kokoisia ruu-
veja ja sopivia aluslevyja. Kirista ruuvit momenttiavaimella (sallittu kiristysmomentti
3,1-3,5Nm (27 - 31lb.in)).

5.1.2 Asennus kosteisiin tiloihin tai ulos

Kayta kaapelikokojen mukaisia, sopivia lapivientiholkkeja (kayta tarvittaessa supis-
tuskappaleita).

Tuki kayttamatta jaavat kaapelildpiviennit ja M12-litantaholkit sulkutulpilla.
Kayta tippuvesimutkaa, kun kaapeli tuodaan sisaan sivulta.

Tarkista tiivistyspinnat ennen kenttavaylaliitynnan / kytkentarasian takaisinasen-
nusta ja puhdista ne tarvittaessa.

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet
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Mekaaninen asennus
Kiristysmomentit

5.2 Kiristysmomentit
521 MOVIMOT®-taajuusmuuttaja

1138500619

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan kiinnitykseen kaytettavat ruuvit kiinnitetdan ristiin
3,0 Nm:n tiukkuuteen (27 Ib.in).

5.2.2 Kenttavaylaliitynnat / kytkentdrasian kansi

1138504331

Kenttavaylaliityntdjen tai kytkentarasian kannen kiinnitykseen kaytettavat ruuvit kiriste-
taan ristiin 2,5 Nm:n tiukkuuteen (22 Ib.in).

Kaésikirja — InterBus-liitynnét, -kenttéjakolaitteet




Mekaaninen asennus
Kiristysmomentit

5.2.3 Sulkutulpat

1138509067

Sokkotulpparuuvit ja potentiometrin f1 ja, mikali olemassa, liitannan X50 sulkutulpat
kiristetaan 2,5 Nm:n tiukkuuteen (22 Ib.in).

5.2.4 Kaapeleiden EMC-lapivientiholkit

1138616971

SEW-EURODRIVEN toimittamat kaapeleiden EMC-lapivientiholkit kiristetdan seuraa-
viin kiristysmomentteihin:

Ruuviliitos Kiristysmomentti

M12x 1.5 2.5 Nm—3.5 Nm (22 — 31 Ib.in)
M16 x 1.5 3.0 Nm —4.0 Nm (27 — 35 Ib.in)
M20 x 1.5 3.5 Nm —5.0 Nm (31 — 44 Ib.in)
M25 x 1.5 4.0 Nm —5.5 Nm (35 —49 Ib.in)

Kaapelikiinnityksen on kestettava kaapelilapiviennissa seuraava ulosvetovoima:
+ Kaapeli jonka ulkohalkaisija > 10 mm: = 160 N
» Kaapeli jonka ulkohalkaisija < 10 mm: = 100 N

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet
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Mekaaninen asennus
Kiristysmomentit

5.2.5 Moottorikaapeli

1138623499

Moottorikaapelin ruuvit kiristetdan 1,2 — 1,8 Nm:n tiukkuuteen (11 — 16 Ib.in).

Kaésikirja — InterBus-liitynnét, -kenttéjakolaitteet




Mekaaninen asennus 5
Kenttavaylaliitynnat MF.. / MQ..

5.3 Kenttavdylaliitynnat MF.. / MQ..

Kenttavaylaliitynnat MF.. / MQ.. voidaan asentaa seuraavalla tavalla:
+  Asennus MOVIMOT®-kytkentakoteloon
* Asennus kenttdan

5.3.1 Asennus MOVIMOT®-kytkentikoteloon

1. MFZ-alaosan lapilyétavat kiekot lyddaan irti sisdpuolelta, kuten seuraavasta kuvasta
kay ilmi:

1138656139

HUOM!

Lapilyétavien kiekkojen [1] lapilydmisen yhteydessa syntyva reuna on tarvittaessa hiot-

1 tava!

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet 27




5 Mekaaninen asennus
Kenttavaylaliitynnat MF.. / MQ..

2. Asenna kenttavaylaliityntd seuraavan kuvan mukaisesti MOVIMOT®-kytkentékote-
loon:

1138663947

28 Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttajakolaitteet




Mekaaninen asennus

Kenttavaylaliitynnat MF.. / MQ..

5.3.2 Asennus kenttaan

Seuraavassa kuvassa nakyy kenttavaylaliitynta MF.. / MQ..:

1138749323

[11  Ruuvin pituus vah. 40 mm

29
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5.4
5.41

Mekaaninen asennus
Kenttajakolaitteet

Kenttajakolaitteet

Kenttdjakolaitteiden MF../Z2.3., MQ../Z.3. asennus
Seuraavaan kuvaan on merkitty kenttajakolaitteen ..Z.3. asennusmitat:

1138759307

Kaésikirja — InterBus-liitynnét, -kenttéjakolaitteet




Mekaaninen asennus
Kenttajakolaitteet

5.4.2 Kenttdjakolaitteiden MF../Z.6., MQ../Z.6. asennus
Seuraavaan kuvaan on merkitty kenttdjakolaitteen ..Z.6. asennusmitat:

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet

1138795019
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Mekaaninen asennus
Kenttajakolaitteet

5.4.3 Kenttajakolaitteiden MF../MM../2.7., MQ../MM../Z.7. asennus
Seuraavaan kuvaan on merkitty kenttdjakolaitteen ..Z.7. asennusmitat:

1138831499

Kaésikirja — InterBus-liitynnét, -kenttéjakolaitteet




Mekaaninen asennus
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5.4.4 Kenttdjakolaitteiden MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8. asennus (Rakennekoko 1)
Seuraavaan kuvaan on merkitty kenttajakolaitteen ..Z.8. asennusmitat (Rakennekoko 1):

1138843147

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet

33



34

Mekaaninen asennus
Kenttajakolaitteet

5.4.5 Kenttdjakolaitteiden MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8. asennus (Rakennekoko 2)
Seuraavaan kuvaan on merkitty kenttajakolaitteen ..Z.8. asennusmitat (Rakennekoko 2):

1138856203

Kaésikirja — InterBus-liitynnét, -kenttéjakolaitteet




Sahkoasennus
Asennuksen EMC-yhteensopiva suunnittelu

6 Sahkoasennus

6.1
6.1.1

Asennuksen EMC-yhteensopiva suunnittelu

Asennettavien komponenttien jarjestelya ja johdotusta koskevia ohjeita

Oikea johtojen valinta, asianmukainen maadoitus ja toimiva potentiaalintasaus ovat rat-
kaisevan tarkeita hajautettujen kayttolaitteiden asennuksen onnistumiselle.

Periaatteena on, ettd voimassa olevia standardeja on noudatettava. Sen liséksi on eri-
tyisesti otettava huomioon seuraavat seikat:

Potentiaalintasaus

— Kayttomaasta (suojajohtimen kytkennasta) riippumatta on huolehdittava siita,
etta potentiaalintasaus on pieniresistanssinen ja suurtaajuuskelpoinen (ks. myos
VDE 0113 tai VDE 0100 osa 540); esimerkiksi

— yhdistamalla metalliset laitteiston osat laaja-alaisesti
— kayttamalla litteitéd (monisaikeisid, suurtaajuuskelpoisia) maajohtimia
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1138895627

— Datajohdinten sahkoista suojajohdinta ei saa kayttaa potentiaalintasaukseen.
Datajohtimet ja 24 V tehonsyé6tto

— Tulee asentaa erilleen hairidllisista johtimista (kuten magneettiventtiileiden ohja-
usjohtimista ja moottorin syottokaapeleista).

Kenttadjakolaitteet

— SEW-EURODRIVE suosittelee kenttajakolaitteen ja moottorin véliseen kytken-
taan erityisesti tdhan tarkoitukseen valmistettua SEW-hybridikaapelia.

e A A e
LR R IR
XX, A.Q&.f"“

1138899339

Kaapelilapiviennit

— Valittavassa lapivientiholkissa tulee muodostua laajapinta-alainen kosketus hairi-
Osuojajohtimeen (noudata kaapelilapivientien valinta- ja asennusohijeita).

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet
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Sahkoasennus
Asennuksen EMC-yhteensopiva suunnittelu

* Johdinten sahkoéinen suojaus

— Johdinten sahkdisella suojauksella on oltava hyvat EMC-ominaisuudet (suuri vai-
mennuskyky),

— sen on toimittava kaapelin ja suojauksen valisena mekaanisena suojana,

— sen johdon paiden on saatava laajapinta-alainen kosketus laitteiden metallikote-
loon (EMC-metallikaapelilapivientien kautta) (noudata myds tassa luvussa olevia
muita kaapelildpivientien valintaa ja asennusta koskevia ohjeita.)

¢ Lisatietoja on SEW-julkaisussa "Kayttolaitetekniikan kaytiantoa — EMC kaytto-
laitetekniikassa™

6.1.2 Esimerkki kenttavayléliitynnan MF../ MQ.. ja MOVIMOT®-taajuusmuuttajan vilisesta yhteydesta

Kun kenttavaylaliitynta MF.. / MQ.. ja MOVIMOT® kytketaan erikseen, RS-485-yhteys
on toteutettava seuraavalla tavalla:

¢ liitettaessa myos DC-24-V-jannitteensyotto
— kayta suojattuja johtimia

— suojaus yhdistetddan molemmissa laitteissa metallisten EMC-kaapelilapivientien
avulla laitteen runkoon (noudata myds tassa luvussa olevia muita metallisten
EMC-kaapelilapivientien asennusta koskevia ohjeita)

— johtimet kierretdan pareittain (ks. seuraava kuva)

RS+ Y. RS+

RS- i — GND

24 B e

GND L o RS-
1138904075

* ilman DC-24-V-jannitteensy6ton liitantaa:

Mik&li MOVIMOT®:iin syotetaan 24 V DC:n kayttojannite eri kautta, RS485-yhteys on
toteutettava seuraavalla tavalla:

— kayta suojattuja johtimia

— suojaus yhdistetddn molemmissa laitteissa metallisten EMC-kaapelilapivientien
kautta laitteen runkoon (noudata myds téssa luvussa olevia muita kaapelilapi-
vientien valintaa koskevia ohjeita)

— vertailupotentiaali GND on yleensa aina liitettdva mukana RS-485-liitannassa
— johtimet kierretédan (ks. seuraava kuva)

RS+
RS-
GND

1138973579

Kaésikirja — InterBus-liitynnét, -kenttéjakolaitteet
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Kenttavaylaliityntojen, kenttdjakolaitteiden asennusmaaraykset

6.2 Kenttdavdayléliityntojen, kenttdjakolaitteiden asennusmaéaraykset

6.2.1 Verkkokaapelien liitanta

MOVIMOT®-muuttajan nimellisjannitteen ja -taajuuden on vastattava syo6ttdvan
verkon arvoja.

Kaapelin poikkipinta-ala valitaan nimellisverkkovirran |,¢ko Mukaan nimellisteholla
(ks. tekniset tiedot).

Asenna johdonsuojat tulevien verkkojohtojen alkupdahan, virtakiskojen haara-
kohdan jalkeen. Kaytd D-, DO-, NH-tyyppisia varokkeita tai johdonsuojakytkimia.
Mitoita varokkeet johdon poikkipinta-alan mukaan.

Tavallisen vikavirtasuojakytkimen kayttd suojalaitteena ei ole sallittua. Turvalaitteina
tulee kayttdd sekd tasa- ettd vaihtovirralle herkkid vikavirtasuojakytkimia
("tyyppia B"). Normaalissa MOVIMOT®-kayttolaitteiden kaytossa saattaa esiintya
vuotovirtoja > 3.5 mA.

Standardin EN 50178 mukaan PE-suojamaajohtimen rinnalle tarvitaan toinen (poik-
kipinta-alaltaan vahintaan tulevaa verkkojohtoa vastaava) suojamaayhteys galvaani-
sesti erillaan olevien liitdntdkohteiden valille. Laitteen toimiessa voi esiintya vuotovir-
toja > 3,5 mA.

MOVIMOT®-kayttolaitteiden kytkentian tulee kayttasd standardin IEC 158 kaytto-
luokan AC-3 mukaisia kontaktorin paatekoskettimia.

SEW-EURODRIVE suosittelee kayttdmaan pulssikoodimenetelmalla mittaavia eris-
tystilan valvontalaitteita janniteverkoissa, joissa on maadoittamaton tahtipiste (IT-
verkot). Silla tavoin valtetdan eristystilan valvontalaitteiden turhat taajuusmuuttajan
maakapasitanssista johtuvat laukaisut.

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet
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Sahkoasennus
Kenttavaylaliityntojen, kenttajakolaitteiden asennusmaaraykset

Y,

6.2.2 PE-liitantaa ja/tai potentiaalintasausta koskevia ohjeita

A VAARA!

Viallinen PE-liitanta.

Kuolema, vakava loukkaantuminen tai esinevahinkoja sahkdiskun seurauksena.
* Ruuvilitoksen sallittu kiristysmomentti on 2,0 — 2,4 Nm (18 — 21 Ib.in).

+ PE-liitAnnassa on noudatettava seuraavia ohjeita.

Ei-sallittu asennustapa

Suositus: Asennus haarukkakaapelikenkda

kayttamalla
Sallittu kaikille poikkipinnoille

Asennus massiivista liitantajohdinta
kayttamalla

Sallittu seuraaviin poikkipintoihin asti:
enint. 2,5 mm?

Ua

323042443

<

.40

M5
M5

S

/

323038347

323034251

[1] M5-PE-ruuveille sopiva haarukkakaapelikenka

6.2.3 Sallittu liitdnnan poikkipinta-ala ja liitinten virtakuormitettavuus

Teholiittimet X1, X21
(ruuviliittimet)

Ohjausriviliittimet X20
(jousivoimatoimiset riviliittimet)

Liitantojen poikkipinta-ala

(mm?)

0.2 mm?2 — 4 mm? 0.08 mm? — 2.5 mm?

Liitantojen poikkipinta-ala

(AWG)

AWG 24 - AWG 10

AWG 28 — AWG 12

Virtakuormitettavuus

32 A jatkuva maksimivirta

12 A jatkuva maksimivirta

Tehonsyottdliittimien sallittu kiristysmomentti on 0,6 Nm (5 1b.in).

Kaésikirja — InterBus-liitynnét, -kenttéjakolaitteet
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6.2.4 24V DC -kayttojannitteen edelleensyottaminen moduulialustan MFZ.1 yhteydessa

+ 24V DC -kayttojannitteen liittimen yhteydessa on 2 pulttia M4 x 12. Pultteja voidaan
kayttaa 24 V-kayttojannitteen edelleensyoéttamiseen.

1140831499

» Liitinpulttien virtakuormitettavuus on 16 A.
+ Liitinpulttien kuusiomuttereiden sallittu kiristysmomentti on 1,2 Nm (11 1b.in) + 20 %.

6.2.5 Lisdliitintamahdollisuus kenttdjakolaitteita MFZ.6, MFZ.7 ja MFZ.8 kaytettiessa

+ 24V DC-kayttdjannitteen liitdnnan yhteydessa on riviliitinrima X29, jossa on kaksi
pulttia M4 x 12 ja yksi pistoketyyppinen liitin X40.

[| xs0 24v ano
Safety Power PE 1 2

1141387787

+ Liitinrimaa X29 voidaan kayttaa liittimen X20 vaihtoehtona (ks. luku "Laitteistora-
kenne" (— sivu 13)) 24 V DC-kayttdjannitteen edelleensydttamiseen. Molemmat
ruuvit ovat sisdisesti yhteydessa liittimella X20 olevaan 24 V:n liitdntaan.

Liitinjarjestys

Nro Nimi | Toiminto

X29 1 |24V | 24-V-kayttojannite moduulielektroniikalle ja antureille
(pultit, sillattu liittimen X20/11 kanssa)

2 | GND | 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle ja antureille
(pultit, sillattu liittimen X20/13 kanssa)

» Pistokkeellinen liitin X40 ("Safety Power") on tarkoitettu MOVIMOT®-taajuusmuut-
tajan 24 V DC-jannitteen syo6ttéon turvakytkimen kautta.

Siten MOVIMOT®-kayttolaitetta voidaan kayttaa turvakaytdissa. Sita koskevia lisa-
tietoja on kyseessa olevien MOVIMOT®-kayttolaitteiden julkaisuissa "MOVIMOT®
MM..:n turvallinen pysaytys".

Liitinjarjestys

Nro Nimi | Toiminto
X40 1 24V 24-V-kayttsjannite MOVIMOT®:ille turvakytkinlaitteella tapahtuvaa poiskytkentsa
varten

2 | GND | OV24-vertailupotentiaali MOVIMOT®:ille turvakytkinlaitteella tapahtuvaa poiskyt-
kentaa varten

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet 39




40

Sahkoasennus
Kenttavaylaliityntojen, kenttajakolaitteiden asennusmaaraykset

« X29/1 on sillattu tehtaalla liittimen X40/1 ja X29/2 liittimen X40/2 kanssa, jolloin
MOVIMOT®-taajuusmuuttajaan syStetaan samaa 24 V DC-jannitetta kuin kenttavay-
[aliityntéan.

* Molempien ruuvien ohjearvot ovat:

— virtakuormitettavuus: 16 A

— kuusiomuttereiden sallittu kiristysvaantdmomentti: 1,2 Nm (11 Ib.in) £ 20 %.
* Ruuviliittimen X40 ohjearvot ovat:

— virtakuormitettavuus: 10 A

— liitdntéjen poikkipinta-ala: 0,25 mm? — 2,5 mm? (AWG24 - AWG12)

— sallittu kiristysmomentti: 0,6 Nm (5 Ib.in)

6.2.6 UL-vaatimusten mukainen kenttajakolaitteiden asennus
+ Kayta litdntakaapelina vain kuparijohtimia, joiden lampétila-alue on 60/75 °C.

+ Kayta ulkoisena 24 V DC-jannitelahteena vain testattuja laitteita, joissa on rajoitettu
lahtojannite (U < 30 V DC) ja rajoitettu 1ahtdvirta (1 < 8 A).

« UL-sertifiointi patee vain, jos laitetta kdytetdan janniteverkoissa, joissa jannite on
enintdan 300 V maata vasten.

Kaésikirja — InterBus-liitynnét, -kenttéjakolaitteet
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6.2.7 EMC-kelpoiset metalliset kaapelin lapivientiholkit

SEWin toimittamat metallirakenteiset, EMC-kelpoiset kaapelin Iapivientiholkit on asen-
nettava seuraavalla tavalla:

1141408395

Huomio: Katkaise eristekalvo [1] dlaka taita sita taaksepain!

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet

41



42

Sahkoasennus
Kenttavaylaliityntojen, kenttajakolaitteiden asennusmaaraykset

6.2.8 Johdotuksen tarkastus

A VAARA!

Johdotus on tarkastettava ennen jannitteensy6tdn ensimmaista paallekytkentaa johdo-
tusvirheiden aiheuttamien henkil6- ja laitteistovahinkojen valttdmiseksi.

Kuolema tai vakavia loukkaantumisia sahkoiskun seurauksena.

+ Veda kaikki kenttavaylaliitynnat irti liitdntdmoduulista

* lrrota MOVIMOT®—muuttaja litntdmoduulista (vain MFZ.7, MFZ.8)

» Irrota kaikki moottorilahtojen (hybridikaapelien) pistoliittimet kenttajakolaitteesta.
» Suorita eristyksen koestus voimassa olevien kansallisten standardien mukaan.
+ Tarkasta maadoitus

» Tarkasta verkkojohdon ja 24 VV DC-johtimen valinen eristys

+ Tarkasta verkko- ja tiedonsiirtojohtojen valinen eristys

+ Tarkasta 24 V DC-johtimen polariteetti

+ Tarkasta tiedonsiirtojohdon polariteetti

» Verkon vaihejarjestyksen tarkastus

+ Varmista kenttavaylaliityntdjen valinen potentiaalintasaus

Johdotuksen
tarkastuksen
Jélkeiset

toimenpiteet

+ Asenna kaikki moottorilahddt (hybridikaapelit) ja kiinnitéd ne ruuveilla.

* Asenna kaikki kenttavaylaliitynnat ja kiinnita ne ruuveilla.

+  Asenna MOVIMOT®-muuttaja ja kiinnita se ruuveilla (vain MFZ.7, MFZ.8).
* Asenna kaikki litdntarasioiden kannet.

+ Tuki kaikki kayttamatta jaavat litdnnat.

Kaésikirja — InterBus-liitynnét, -kenttéjakolaitteet
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6.3 Kupariliitantainen INTERBUS-véayla

6.3.1 INTERBUS-yhteyden muunelmat

Kenttavaylaliityntéja MFI.. / MQIL.. voidaan kayttda seka kaukovaylaan etta jarjestelma-
kaukovayladan liitettyind. Naiden muunnelmien oleellinen ero ilmenee vayldkaapelin
rakenteesta. Tavanomaiset kaukovaylakaapelit muodostuvat datasiirtoon tarkoitetuista
3-parisista, kierretyistd parikaapeleista. Jarjestelmdkaukovayldssad voidaan siirtda
datan ohella myds MFI.. / MQI.. -yksikdiden ja aktiivisten antureiden tehonsyo6tto.

Kaukovéyléyhteys IP20-kotelointiluokan laitteet litetaan kenttavaylaan yleensa 9-napaisella Sub-D-uros-
littimella. Seuraavista johdotusesimerkeista ilmenee, kuinka MFI.. /MQlI.. -yksikét liite-
taan edeltaviin tai jaljessa oleviin laitteisiin 9-napaisen Sub-D-urosliittimen avulla.

INTERBUS
Master

(1] MFi/mMQl

(?::\.s)-s.gwlr@

MFI/MQl

B~ &W [®

1360658059
[1] max. 400 m (max. 1.200 ft.)

[2] max. 12,8 km (max. 8 mailia)
[3] Kayttolaite

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet
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Johdintyyppi
D9-MFI
(9-napainen Sub-D
MFI-yksikélle)

Johdintyyppi
MFI-D9 (MFI
9-napaisern
Sub-D-liittimeen)

Edeltava INTERBUS-moduuli liitetddn saapuvaan kaukovaylaadn 9-napaisella Sub-D-
urosliittimella.

Jaliempana oleva INTERBUS-moduuli liitetddn 9-napaisen Sub-D-naarasliittimen
avulla.

MFZ11 (InterBus) 4] ]

x20 | 19| 20| 21| 22| 23| 24| 25| 26| 27| 28| 29| 30| 31| 32| 33| 34| 35| 36

1|2|3|4|5T6|7|8\9|1o 11 12| 13] 14] 15 16| 17] 18

X > Z| Z
ol O o O >

PK

o & L 24Vpg

YE

zZ
O]

1] [Z]é—(: """ T N R - :::::w[2]

DO
/DO
DI
/DI
COM

WIN[N|O|—

OA|WNN|O =

ul ==

1360755979

0 = potentiaalitaso 0 E = potentiaalitaso 1

[1] saapuva kaukovaylakaapeli

[2] kytke tulevan/lahtevan kaukovaylakaapelin hairiésuojajohdin
EMC-kelpoisen metallisen kaapelilapiviennin avulla MFZ..-yksikén runkoon

[3] lahteva kaukovaylakaapeli

[4] rivilitinten 19 — 36 toiminnot, ks. luku "Tulojen / lahtdjen (1/O) liitanta kenttavaylaliitynndissa
MF../MQ.." (— sivu 63)

[5] 9-napainen Sub-D-urosliitin
[6] 9-napainen Sub-D-naarasliitin
[7]1 Vedonpoisto

Kaésikirja — InterBus-liitynnét, -kenttéjakolaitteet
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Jarjestelmdkauko-  Jarjestelmakaukovaylaan kaytetdan 8-napaista kaapelia. Siina siirretdan datan ohella
vayldyhteys myds MFI..-/MQI..-vaylaelektroniikan ja aktiivisten antureiden 24 V DC-tehonsyottd.

4

[2]

(1]
[2]
[3]
[4]
5]
[6]

[5] |

A

IBS IP CBK

MFI/MQI MFI/MQI MFI/MQI

(&  _____ ©®
o

O 000000 O o

'?:,..-s,tx;cll:s

(3]

1360870667

saapuva kaukovaylakaapeli
lahteva kaukovayla

24 V:n kayttdjannite
jarjestelmakaukovaylan riviliitin
jarjestelmakaukovayla, max. 50 m
kayttolaite

Jarjestelmakaukovaylan riviliittimeen kytkettadvien moduulien maksimimaara riippuu
yksittéisten moduulien virrankulutuksesta.

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet
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Johdintyyppi
CCO-l — MFI
(IP-65-
pyorépistoke —
MFI-yksikén riviliit-
timet)

Jarjestelmakaukovaylasegmentin avaamiseen tarvitaan erityinen INTERBUS-jarjestel-
makaukovaylan riviliitin. Tahan vaylariviliittimeen (esim. tyyppiin IBS IP CBK 1/24F) jar-
jestelmakaukovayla voidaan liittda IP-65-tasoisella pyoropistokkeella (tyyppi CCO-I).

X20 (19(20|21|22

MFZ11 (InterBus) [4] m :I

23|24|25|26|27|28]29|30(31|32|33(34|35|36

Is?s [7]8]9]10 11|12|13|14F15|16|17|18 <

1]2]3]4
Zl W x> Z
a@ T
1
21—
3
4
5[]
gl
el LYEGN
7}—++RD
8 BU

0 = potentiaalitaso 0
1 = potentiaalitaso 1

(11
[2]
[3]

[4]

IP-65-pydropistoke
saapuva jarjestelmékaukovaylakaapeli

1360899723

Maadoita jarjestelmakaukovaylakaapelin suojajohdin metallisen EMC-kelpoisen
kaapelin lapiviennin kautta liitdntdmoduulin MFZ.. koteloon.
riviliitinten 19 — 36 toiminnot, ks. luku "Tulojen / 1&htdjen (I/0O) liitdnta kenttavaylaliitynndissa

MF../MQ.." (— sivu 63)
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6.3.2 Liitaintimoduulin MFZ11 kytkenti INTERBUS-liitynnilla MFI.. / MQI MOVIMOT®:iin

‘[‘%’ MFZ11 (INTERBUS) X20 (3] :I MOVIMOT®
5|36

Lo 19| 20| 21| 22| 23| 24| 25| 26| 27| 28| 29| 30| 31| 32| 33| 34 3
MFZ11
+
0
i 1]2]3]4]s[6[7][8]ol10]1[12][13[1a[15[16[17[18[=]| [F] | |2 [C[G|¥el2als
©) S > % % > (—5 & % N Xids|Ix X o
J 36 63| ¢ o &
Eooo
ool Rl S O S S S A - Ao ] .
e ST T 177171 ST T B 179
MFL.. 5 ?9
MQlL.  [4] vv vy |[4 (11 [1]
O osga =0 o sa =[+ -
o o = Qa o =
< 8 & S| 24v,
1360905995
0 = potentiaalitaso 0 1 = potentiaalitaso 1

[11 Kun MFZ11/ MOVIMOT® asennetaan erilleen:

Maadoita RS-485-kaapelin suojajohdin metallisen EMC-kelpoisen kaapelin lapiviennin kautta litantdmoduuliin MFZ ja MOVIMOT®-
koteloon

[2] Varmista vaylan kaikkien asemien valinen potentiaalintasaus
[3] [ Liitinten 19-36 toiminta, ks. luku "Kenttévaylaliityntdjen tulojen/lahtéjen (I/0) liitdnta" (— sivu 63)
[4] EMC-kelpoinen kaapelilapivienti (metallia)

Liitinjarjestys

Nro. Nimi Suunta Toiminto
X20 1 /DO Tulo saapuva kaukovayl3, invertoitu datan lahetyssuunta (vihrea)
2 DO Tulo saapuva kaukovayla, datan lahetyssuunta (keltainen)
3 /DI Tulo saapuva kaukovayla, invertoitu datan I&hetyssuunta (vaaleanpun.)
4 DI Tulo saapuva kaukovayla, datan vastaanottosuunta (harmaa)
5  COM - vertailupotentiaali (ruskea)
6 /DO Lahtd lahteva kaukovayla, invertoitu datan Iahetyssuunta (vihred)
7 DO Lahto lahteva kaukovayla, datan lahetyssuunta (keltainen)
8 /DI Lahto lahteva kaukovayla, invertoitu datan vastaanottosuunta (vaaleanpun.)
9 DI Lahtd lahteva kaukovayla, datan vastaanottosuunta (harmaa)
10 COM - vertailupotentiaali (ruskea)
1" 24V Tulo 24 V-syoéttdjannite moduulielektroniikalle ja antureille
12 24V Lahtd 24 V-syottojannite (sillattu yhteen liittimen X20/11 kanssa)
13 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle ja antureille
14 . GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle ja antureille
15 24V Lahto 24 V-syoéttojannite MOVIMOT®:ille (sillattu liittimen X20/11 kanssa)
16 RS+ Lahto Tiedonsiirtoyhteys MOVIMOT®-liittimeen RS+
17 RS- Lahto Tiedonsiirtoyhteys MOVIMOT®-jiittimeen RS-
18 GND - 0V24-vertailupotentiaali MOVIMOT®:ille (sillattu liittimen X20/13 kanssa)
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6.3.3 Kenttijakolaitteen MFZ13 kytkenta MFL../MQI..-yksikon avulla (jarjestelmakaukovayldyhteys)

Johdintyyppi IP-65-pyoropistoke — MFI..- / MQL..-riviliittimet

CCO-I — MFI Jarjestelmakaukovaylasegmentin avaamiseen tarvitaan erityinen INTERBUS-jarjestel-

makaukovaylan riviliitin. Tahan vaylariviliittimeen (esim. tyyppiin IBS IP CBK 1/24F) jar-
jestelmakaukovayla voidaan liittda IP-65-tasoisella pyoropistokkeella (tyyppi CCO-I).

Liitdntdmoduuli MFZ13 ja INTERBUS-liityntd MFI21 / MQI21, MFI22 / MQI22
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[11 EMC-kelpoinen metallinen kaapelin Iapivientiholkki
[2] saapuva jarjestelmakaukovayldkaapeli

[3] lahteva jarjestelmakaukovayldkaapeli

[4] IP65-pydropistoke
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Liitinjarjestys

Nro. Nimi Suunta Toiminto
X20 1 /DO Tulo saapuva kaukovayl3, invertoitu datan lahetyssuunta (vihrea)
2 DO Tulo saapuva kaukovayla, datan lahetyssuunta (keltainen)
3 /DI Tulo saapuva kaukovayla, invertoitu datan lahetyssuunta (vaaleanpun.)
4 DI Tulo saapuva kaukovayla, datan vastaanottosuunta (harmaa)
5 COM - vertailupotentiaali (ruskea)
6 /DO Lahto lahteva kaukovayla, invertoitu datan lahetyssuunta (vihrea)
7 DO L&hto lahteva kaukovayla, datan lahetyssuunta (keltainen)
8 /DI Lahto lahteva kaukovayla, invertoitu datan vastaanottosuunta (vaaleanpun.)
9 DI Lahto lahteva kaukovayla, datan vastaanottosuunta (harmaa)
10 CcOM - vertailupotentiaali (ruskea)
xX21 1 24V Tulo 24 V-syottojannite moduulielektroniikalle, antureille ja MOVIMOT®:ille
2 24V Lahto 24 V-syoéttojannite (sillattu liittimen X21/1 kanssa)
3 . GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle, antureille ja MOVIMOT®-taajuusmuuttajalle
4 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle, antureille ja MOVIMOT®-taajuusmuuttajalle
5 V2124 | Tulo 24 V-syoéttojannite toimilaitteille (digitaaliset 1ahdot)
6 . V2124 | Lahtd 24 V-syoéttojannite toimilaitteille (digitaaliset 1ahdot) sillattu liittimen X21/5 kanssa
7 GND2 | - 0V24V-vertailupotentiaali toimilaitteille
8 GND2 | - 0V24V-vertailupotentiaali toimilaitteille

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet
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Liitdntdmoduuli MFZ13 ja INTERBUS-liityntd MFI32 / MQI32
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[11 EMC-kelpoinen metallinen kaapelin lapivientiholkki
[2] saapuva jarjestelmakaukovaylakaapeli

[3] lahteva jarjestelmakaukovaylakaapeli

[4] 1P65-pyodropistoke
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Liitinjarjestys

Nro. Nimi Suunta Toiminto
X20 1 /DO Tulo saapuva kaukovayla, invertoitu datan lahetyssuunta (vihred)
2 DO Tulo saapuva kaukovayla, datan lahetyssuunta (keltainen)
3 /DI Tulo saapuva kaukovayla, invertoitu datan lahetyssuunta (vaaleanpun.)
4 DI Tulo saapuva kaukovayla, datan vastaanottosuunta (harmaa)
5 COM - vertailupotentiaali (ruskea)
6 /DO Lahto lahteva kaukovayla, invertoitu datan lahetyssuunta (vihred)
7 DO Lahto lahteva kaukovayla, datan lahetyssuunta (keltainen)
8 /DI Lahto lahteva kaukovayla, invertoitu datan vastaanottosuunta (vaaleanpun.)
9 DI Lahto lahteva kaukovayla, datan vastaanottosuunta (harmaa)
10 CcOM - . vertailupotentiaali (ruskea)
X21 1 24V Tulo 24 V-syottojannite moduulielektroniikalle, antureille ja MOVIMOT®:ille
24V Lahto 24 V-sydéttojannite (sillattu liittimen X21/1 kanssa)
' GND - . 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle, antureille ja MOVIMOT®-taajuus-
muuttajalle
4 GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle, antureille ja MOVIMOT®-taajuus-
muuttajalle
5 - - varattu
6 | - - . varattu
7 - - varattu
8 - - varattu
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6.3.4 Kenttajakolaitteiden MFZ16, MFZ17, MFZ18 kytkentd INTERBUS-liityntéjen MFI.. / MQl.. avulla
(jarjestelmakaukovaylayhteys)

Johdintyyppi IP-65-pyoropistoke — MFI..- / MQI..-riviliittimet

CCO-I — MFI Jarjestelmakaukovaylasegmentin avaamiseen tarvitaan erityinen INTERBUS-jarjestel-

makaukovaylan riviliitin. Tahan vaylarivilittimeen (esim. tyyppiin IBS IP CBK 1/24F) jar-
jestelmakaukovayla voidaan liittdd IP-65-tasoisella pyoropistokkeella (tyyppi CCO-I).

Liitdntdmoduuli MFZ16, MFZ17, MFZ18 ja INTERBUS-liityntd MFI21 / MQI21, MFI22 / MQI22
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[11 EMC-kelpoinen metallinen kaapelin lapivientiholkki

[2] saapuva jarjestelmakaukovaylakaapeli

[3] lahteva jarjestelmakaukovayldkaapeli

[4] IP65-pydropistoke

[5] Liitinten 19-36 toiminta, ks. luku "Kenttavaylaliityntojen tulojen/lahtdjen (I/0) liitanta" (— sivu 63)
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Liitinjarjestys

Nro. Nimi Suunta Toiminto
X20 1 /DO Tulo saapuva kaukovayla, invertoitu datan lahetyssuunta (vihrea)
2 DO Tulo saapuva kaukovayla, datan lahetyssuunta (keltainen)
3 | /DI Tulo saapuva kaukovayla, invertoitu datan lahetyssuunta (vaaleanpun.)
4 DI Tulo saapuva kaukovayla, datan vastaanottosuunta (harmaa)
5 COM - vertailupotentiaali (ruskea)
6 /DO Lahto lahteva kaukovayla, invertoitu datan lahetyssuunta (vihrea)
7 DO Lahto lahteva kaukovayla, datan lahetyssuunta (keltainen)
8 /DI Lahtd lahteva kaukovayla, invertoitu datan vastaanottosuunta (vaaleanpun.)
9 DI Lahto lahteva kaukovayla, datan vastaanottosuunta (harmaa)
10 Ccom - vertailupotentiaali (ruskea)
1M1 24V Tulo 24 V-syottojannite moduulielektroniikalle ja antureille
12 | 24V Lahto 24 V-syottojannite (sillattu yhteen liittimen X20/11 kanssa)
13 GND [ - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle ja antureille
14 | GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle ja antureille
15 | V2124 | Tulo 24 V-syoéttojannite toimilaitteille (digitaaliset 1ahdot)
16 | V2124 . Lahtd 24 V-syoéttojannite toimilaitteille (digitaaliset 12hdo6t) sillattu liittimen X20/15 kanssa
17 | GND2 - 0V24V-vertailupotentiaali toimilaitteille
18 | GND2 - 0V24V-vertailupotentiaali toimilaitteille
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Liitdntdmoduuli MFZ16, MFZ17, MFZ18 ja INTERBUS-liityntd MFI32 / MQI32
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[11 EMC-kelpoinen metallinen kaapelin lapivientiholkki

[2] saapuva jarjestelmakaukovayldkaapeli

[3] lahteva jarjestelmakaukovaylakaapeli

[4] 1P65-pydropistoke

[5] Liitinten 19-36 toiminta, ks. luku "Kenttavaylaliityntdjen tulojen/lahtdjen (1/0) liitdntd" (— sivu 63)
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Liitinjarjestys

Nro. Nimi Suunta Toiminto
X20 1 /DO Tulo saapuva kaukovayl3, invertoitu datan lahetyssuunta (vihrea)
2 DO Tulo saapuva kaukovayla, datan lahetyssuunta (keltainen)
3 /DI Tulo saapuva kaukovayl3, invertoitu datan lahetyssuunta (vaaleanpun.)
4 DI Tulo saapuva kaukovayla, datan vastaanottosuunta (harmaa)
5 COM - vertailupotentiaali (ruskea)
6 /DO Lahto lahteva kaukovayla, invertoitu datan lahetyssuunta (vihrea)
7 DO Lahto lahteva kaukovayla, datan lahetyssuunta (keltainen)
8 /DI Lahtd lahteva kaukovayla, invertoitu datan vastaanottosuunta (vaaleanpun.)
9 DI Lahto lahteva kaukovayla, datan vastaanottosuunta (harmaa)
10 CcoMm - vertailupotentiaali (ruskea)
1" 24V Tulo 24 V-syoéttdjannite moduulielektroniikalle ja antureille
12 24V Lahto 24 V-syottojannite (sillattu yhteen liittimen X20/11 kanssa)
13 . GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle ja antureille
14 | GND - 0V24-vertailupotentiaali moduulielektroniikalle ja antureille
15 | - - varattu
16 - - varattu
17 - - varattu
18 - - varattu
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6.4 Kuitukaapeliliitidntdinen INTERBUS-véyla

6.4.1 Datasiirron ja 24 V DC-tehonsyo6ton liitanta

INTERBUS-vaylayhteys ja 24 V DC-tehonsy6td hoituvat Rugged-Line-liittimen valityk-
sella.

1361730571
[1] Kuitukaapeli (INTERBUS-kaukovéyla)
[2] US1/US2-tehonsyo6ttd
OHJEITA
° + Liitdntapistokkeet eivat kuulu SEWin toimitussisaltéon. Liitantapistokkeet on val-
mistanut Phoenix-Contact.
1 * Noudata Rugged-Line -liitdntatekniikan osalta ehdottomasti Phoenix-Contactin

konfigurointia ja asennusta koskevia ohjeita.

6.4.2 Vaylan liitantapistokkeiden asennus

Liitantapistokkeet voidaan liittda vaylamoduuliin tarpeen mukaan neljalla eri tavalla (ks.
seuraava kuva).

Remote OUT
(X12)

(X12)

Remote IN
(X11)

(X11)

Remote OUT
(X12)

2 Remote OUT
(X12)

(X11) Remote IN
(X11)

1362417035
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Liitntapistokkeiden asennus jannitteen ollessa kytkettyna.
Ylijannitteen tai oikosulun aiheuttama loukkaantuminen.

Liitantapistokkeet saa asentaa vain jannitteettémassa tilassa. Katkaise syoéttdjannitteet
ennen liitAntapistokkeiden asennusta.

Liitantapistokkeiden lukitsimen ohjeiden vastainen kaytto.

Lukitsimen vioittuminen.

Ala veda liitantapistoketta paikoilleen sen lukitsimesta vetamalla. Pida kiinni liitantapis-
tokkeen kotelosta sita kiinnitettdessa.

HUOM!

Kayttamattomat liitdntapistokkeet on varustettava sokkotulpilla, jotta niiden kotelointi-
1 luokka pysyy voimassa!

Asennus + Katkaise jannite.

* Avaa lukitsin (1.) ja tydnna pistoke olakkeeseen saakka moduulielektroniikan (2.)
sisaan.

« Sulje lukitsin (3.).

1362525835
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Irrotus

+ Katkaise jannite.
* Avaa lukitsin ja veda pistoke ulos moduulista.

6.4.3 Syoéttdjannite

Kosketinjérjestys

+ Kumpaakin kaytdssa olevaa syoéttdjannitettd kaytetdan seuraavalla tavalla

— US1: 24 V DC-tehonsyoétto vaylalogiikalle, antureille ja MOVIMOT®-taajuusmuut-
tajalle

— US2: Toimilaitteiden tehonsyottd (virrankulutus, ks. Tekniset tiedot)

1362657291
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6.4.4 Kaapelin asennus
Pistokeliittimen tuntumaan on kaapelia asennettaessa jatettava tyhja vali, joka riippuu
kaytetyn kuitukaapelin taivutussateesta (noudata Rugged-Line -liitAntatekniikan osalta
Phoenix-Contactin konfigurointia ja asennusta koskevia ohjeita).

len
3
)/Rmin
1362939531
Johdinpituudet < 1 m

HUOM!
° Johdinpituudet < 1 m ovat sallittuja ainoastaan Phoenix-Contactin erityisesti valmis-
1 tamia IBS RL CONNECTION-LK -yhdyskaapeleita kaytettdessa.

Noudata Rugged-Line -liitantatekniikan osalta Phoenix-Contactin konfigurointia ja

asennusta koskevia ohjeita.
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6.4.5 Rugged-Line -kaapeloinnilla varustettu INTERBUS-rakenne, topologiaesimerkki

INTERBUS-
liityntayksikko

Rugged-Line-vaylaliitin
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1362981259
HUOM!
° Kuitukaapeleita kaytettdessd voidaan kiintedsti asennettavilla polymeerikuiduilla
1 yhdistda enintdan 50 m:n paassa toisistaan sijaitsevia kenttdvayldasemia. Joustavasti
asennettuja polymeerikuituja kaytettdessa mahdollinen etaisyys on 35 metria.
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Kuitukaapelilitantainen INTERBUS-vayla

6.4.6 Liitaintimoduulin MFZ11 kytkents INTERBUS-liitynnalla MFI23 / MFI33 MOVIMOT®:iin.

=7 | MFZ11 (INTerBus) X20 B1[L] MOVIMOT®
[% 19| 20( 21| 22| 23| 24| 25|26|27|28|29|30|31|32|33|34|35 36]
MFZ11
+ 0 1 — T
T[2[3[4[5]6[7[8]9][10]11]12[13[14]15]16][17][ 18] = =] 4|2 ICIGI8&2ald
¢[00 Q] L . L L. S B Y N2 e x| x| g
Q 5§86 888888 ¢ 8888837283z
L P g g g g Qg e o 292 290 0 Jx 1G]
N
MFI23 (5. )_(i)
(1] (1]
MFI33
1363048203
‘ 0 = potentiaalitaso 0 1 = potentiaalitaso 1
[1] Kun MFZ11/MOVIMOT® asennetaan erilleen:

Maadoita RS-485-kaapelin suojajohdin metallisen EMC-kelpoisen kaapelin lapiviennin kautta liitdntdmoduuliin MFZ ja MOVIMOT®-

koteloon

[2]
[3]

Liitinjarjestys

Varmista vaylan kaikkien asemien valinen potentiaalintasaus
Liitinten 19-36 toiminta, ks. luku "Kenttavaylaliityntojen tulojen/lahtdjen (I/0) liitanta" (— sivu 63)

Nro. Nimi Suunta Toiminto
X20 1-14 - - varattu
15 24V Lahto 24 V-sybttéjannite MOVIMOT®:ille (sillattu liittimen X20/11 kanssa)
16 RS+ Lahtd Tiedonsiirtoyhteys MOVIMOT®-liittimeen RS+
17 RS- Lahto Tiedonsiirtoyhteys MOVIMOT®-liittimeen RS-
18 GND - 0V24-vertailupotentiaali MOVIMOT®:ille (sillattu liittimen X20/13 kanssa)
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6.4.7 Kenttdjakolaitteen MFZ13 liitdnta yksikoihin MFI23 / MFI33

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE_._._._._._._._._i midalie R R R R T T ] PE
5 |
xt|8]|7]e[s5]a]ls]2]1]<amm?awaio)
L ~ ~ N N ™ ™ W
o o 4 4 4 1 1 A
bbb ————————————————————————————————————
< 2.5 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
MFI23 I [ | I x2 [ [ [ | | | | x21
MFI33 0 1
123456789101 ]2]3]3[4]5]6]7
8 8 8 8 8 8 8 88 8 £ 8 8 8 8 ¢ 8 8
1363115531
0 = potentiaalitaso 0 1 = potentiaalitaso 1 n = potentiaalitaso 2
6.4.8 Kenttajakolaitteiden MFZ16, MFZ17 ja MFZ18 liitdnta yksikoihin MFI23 / MFI33
oL b L3 L3
D L2 L2
" MFz16 L L
— PE — = —mmimm i m ! Sttt PE
I x1 [1]2]3]a]5]6]7]8]<amm?@awsio)
MFz217 w - ~ N N ™ ™ Ll
A ! mE | s
3
:O: | X20
m 19]20|21]22[23|24[25]26]27]28|29[30|31|32(33|34[35]36
1
———————W <25 mm? (AWG12) |
MFZ18 — I
+ 0 1
1234567891011 ][12]13]14][15[16]17] 18
MFi23 8 8 86 8¢ 8 ¢ ¢¢8 ¢ 8 8 ¢ 8¢ ¢ 8 8
MFI33

0 = potentiaalitaso 0

Ml

1 = potentiaalitaso 1

Liitinten 19-36 toiminta, ks. luku "Kenttavaylaliityntdjen tulojen/lahtdjen (1/0) liitdntd" (— sivu 63)

1363185035

n = potentiaalitaso 2

Kaésikirja — InterBus-liitynnét, -kenttéjakolaitteet




Sahkoasennus

Kenttavaylaliityntayksikiden MF../MQ.. tulojen ja lahtdjen (I/O:iden) liitanta

6.5 Kenttavaylaliityntayksikiden MF../MQ.. tulojen ja lahtdjen (I/O:iden) liitdnta

Kenttavaylaliityntdjen liitynnat tehdaan liittimilla tai M12-pistoliittimen kautta.

6.5.1 Kenttavaylaliityntojen liiténta liitinten valityksella

Kenttévéyléliitynnoissé, joissa on 4 digitaalituloa ja 2 digitaalildht6a:

MFZ.1 MF.21
MFZ.6 yhdessa seuraavien ; MQ.21
. MF.22
MFZ.7 osien kanssa ME.23 MQ.22
MFZ.8 '
o o <+ o
o 0 3 -« 20 d 2 3§ o 2a 3 @ a0 - o0 & o
e =z Tz o=z Lz O 2 0 Z2 & 2
5 6 S35 2 a6 253868 8588 5 85
X20/| 19| 20 [ 2122 |23 | 24 | 25 26| 27| 28 | 20 [ 30 [ 31 [ 32 |33 |34 | 35 | 36
1
\\\J ///

1141534475

[1] vain MFI23: varattu, kaikki muut MF..-moduulit: V2124

e

= potentiaalitaso 1
= potentiaalitaso 2

Nro. Nimi | Suunta Toiminto

X20 19 | DIO Tulo Kytkentasignaali anturilta 1")
20 GND - 0V24-vertailupotentiaali anturille 1
21 V024 | Lahto 24-V-systtsjannite anturille 17
22 DN Tulo Kytkentasignaali anturilta 2
23 . GND - 0V24-vertailupotentiaali anturille 2
24 V024 | Lahto 24-V-syéttéjannite anturille 2
25 DI2 Tulo Kytkentasignaali anturilta 3
26 . GND - 0V24-vertailupotentiaali anturille 3
27 V024 | Lahto 24-V-syéttéjannite anturille 3
28 DI3 Tulo Kytkentasignaali anturilta 4
29 . GND - 0V24-vertailupotentiaali anturille 4
30 V024 | Lahto 24-V-syéttéjannite anturille 4
31 DOO Lahto Kytkentasignaali toimilaitteelta 1
32 . GND2 | - 0V24-vertailupotentiaali toimilaitteelle 1
33 DO1 Lahtd Kytkentasignaali toimilaitteelta 2
34 GND2 - 0V24-vertailupotentiaali toimilaitteelle 2

. 24:V-sy6tt6jénnite toimilai_t_teille )
35 | V2i24 | Tulo z::: II\\II’IEIZZ.gi:,yl\:lllt=e2¥'cli:er1$jsaa|:\nrl=ezs.%';¥ll?/rr:teydessé: sillattu liittimen 15 tai
16 kanssa

36 GND2 - 0V24-vertailupotentiaali toimilaitteille

1) kenttajakolaitteen MFZ26J ja MFZ28J yhteydessa huoltokytkimen vastaussignaalia varten (sulkija).

vain MFZ.6:n, MFZ.7:n ja MFZ.8:n yhteydessa: sillattu liittimen 17 tai
18 kanssa

Tulkinta mahdollinen ohjauksen kautta.
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Kenttévaéylaliitynnbissé, joissa on 6 digitaalista tuloa:

MFZ.1

MFZ.6 yhdessa seuraavien MF.32  MQ.32

MFZ.7 osien kanssa MF.33

MFZ.8

X20/| 19] 20 | 21| 22| 23|24 | 25 26| 27| 28| 20 | 30 | 31 [ 32 [ 33 | 34 [ 35| 36
1

1141764875
1 = potentiaalitaso 1

Nr. Nimi Suunta Toiminto

X20 19 DIO Tulo Kytkentasignaali anturilta 1"
20 GND - 0V24-vertailupotentiaali anturille 1
21 V024 Lahto 24-V-syéttdjannite anturille 1)
22 DI Tulo Kytkentasignaali anturilta 2
23 GND - 0V24-vertailupotentiaali anturille 2
24 V024 Lahtd 24-V-syéttojannite anturille 2
25 DI2 Tulo Kytkentasignaali anturilta 3
26 GND - 0V24-vertailupotentiaali anturille 3
27 V024 Lahtd 24-V-syéttojannite anturille 3
28 DI3 Tulo Kytkentasignaali anturilta 4
29 GND - 0V24-vertailupotentiaali anturille 4
30 V024 Lahtd 24-V-syéttojannite anturille 4
31 Di4 Tulo Kytkentasignaali anturilta 5
32 GND - 0V24-vertailupotentiaali anturille 5
33 DI5 Tulo Kytkentasignaali anturilta 6
34 GND - 0V24-vertailupotentiaali anturille 6
35 var. - varattu
36 GND - 0V24-vertailupotentiaali antureille

1) kenttajakolaitteen MFZ26J ja MFZ28J yhteydessa huoltokytkimen vastaussignaalia varten (sulkeutuva
kosketin). Tulkinta mahdollinen ohjauksen kautta.
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6.5.2 Kenttavaylaliityntojen liitanta M12-pistoliittimella
Kenttavaylaliitynnbissd MF.22, MQ.22, MF.23 joissa on 4 digitaalista tuloa ja 2 digitaalista l&aht6a:

* Anturit / toimilaitteet kytketdan joko M12-naarasliittimien tai riviliittimien kautta
+ Lahtoja kaytettaessa: 24 V liitetdan liitantanapoihin V2124 / GND2

+ Kaksikanavaisten anturien/toimilaitteiden liitanta tuloihin DIO, DI2 ja Iaht6on DOO
Tuloa DI1, DI3 ja lahtéa DO1 ei silloin voi enaa kayttaa

(24 v) (24 v)
V024 V024
B T P DH T D DI3 P
—, —, ~Y
e @ @{‘\)
DI0 —=g DI2 —=g DO0 =g
4 | |
GND GND GND2
o o o
o o o
24V 24V
(V024)T@ (V024)T @
J/\‘\_j‘ DO1 4—/\‘\_7‘
D GND D13 GND2 | |
1141778443
[1] liitantda DIO ei saa kayttaa kenttajakolaitteiden MFZ26J ja MFZ28J yhteydessa
HUOM!
° Kayttamatta jaavat liittimet on varustettava M12-sulkutulpilla, jotta kotelointiluokka
1 IP65 voidaan varmistaa!
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Kenttévéyléliitynnoissd MF.32, MQ.32, MF.33 joissa on 6 digitaalista tuloa:

* Anturit kytketdan joko M12-naarasliittimien tai rivilittimien kautta

» Kaksikanavaisten anturien liitdnta tuloihin DIO, DI2 ja DI4. Tuloa DI1, DI3 ja DI5 ei
silloin voi enaa kayttaa.

24V 24V 24V
(V024) o (V024) (V024)

B L ‘\K DI T{%( DI3 L@\‘K DI5

DIO —(> ) DI2 L ) Dl4
N | R

(1]
GND GND GND
L L L
L ] L

1141961739

[1] liitantaa DIO ei saa kayttaa kenttajakolaitteiden MFZ26J ja MFZ28J yhteydessa
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6.6 Lahestymisanturin NV26 liitinta

6.6.1 Ominaisuudet
Lahestymisanturilla NV26 on seuraavat ominaisuudet:
* 6 pulssia / kierros
* 24 jako-osaa / kierros 4-kertaisen evaluoinnin ansiosta
» Anturin valvonta ja evaluointi mahdollista kenttavaylaliityntayksikon MQ.. yhteydessa
» Signaalitaso: HTL

1146134539

Antureiden valinen kulma on rakenteellisista syista johtuen 45°.

6.6.2 Liiténta

+ Kytke lahestymisanturi NV26 suojatulla M12-kaapelilla kenttavaylaliityntayksikon
MQ.. tuloihin DIO ja DI1.

O

( X0 MOVIMOT® MQ..

©
o
o

)

NV26
|

T |

» Sen hetkinen paikka voidaan lukea IPOS-muuttujasta H511 (ActPosMot).

+ SEW-EURODRIVE suosittelee, etta anturin valvonta aktivoidaan parametrin "P504
Moottorin anturivalvonta" avulla.

1146334603
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6.6.3 Liitantakaavio

Seuraavasta liitdntdkaaviosta kay ilmi NV26-anturin Pin-jarjestys kenttavaylaliityntdan

MQ..-:
MaQ..
NV26 24V
Vo) oy
& © [ ST S AT B A TP YAV TIN) _T /‘
Q ) <O}X 5 PIN3 ) ; (GND)1 i— GND (PIN3) ( \
PNP 8 PIN4 }— (A/B)[1 | ~— DI0 (PIN4) | DIO N
R T B GND
o B o °
NV26
([
O e [ S PNt U T v eNg 24y
G I8 @}\ 5 PIN3 ) (GND) L GND (PIN3) (V024) K
PNP = pina )AL o ey | SN
o HTG ®

1221377803

[11  Anturitulo raita A tai raita B
[2] Hairiésuojaus

6.6.4 Anturin evaluointi

Kenttavaylaliityntayksikon MQ.. tuloissa on tehdasasetuksena suodatus, jonka aika-
vakio on 4 ms. Liitinpaikkaan "MQX ANTURI SISAAN" saatu signaali kytkee tdmén suo-
datuksen pois lahestymisanturin evaluointia varten.

8 60. Binireinginge Grundger

600 Bin#reingang DIO1 IHQX GEEEER IN

601 Bin#&reingang DID2 IIPOS—EINGP.NG

602 Binareingang DIO3 Ingg_EINGMG

603 Bina&reingang DIO4 |

604 Bin&reingang DIOS |

uuuuumE

608 Bin&reingang DIOOD IHQX GEBER IN

1146357259
HUOM!

° Lisatietoja on kasikirjassa "Asemointi ja sekvenssiohjaus IPOSPIUs" |yvussa "IPOS

1 MQX:lle" kohdassa "Lahestymisanturin tulkinta".
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6.7 Pulssianturin ES16 liitanta

6.7.1 Ominaisuudet
Pulssianturilla ES16 on seuraavat ominaisuudet:
* 6 pulssia / kierros
* 24 jako-osaa / kierros 4-kertaisen evaluoinnin ansiosta
» Anturin valvonta ja evaluointi mahdollista kenttavaylaliityntayksikon MQ.. yhteydessa
» Signaalitaso: HTL

1146498187

6.7.2 Asennus kenttavaylaliitynndan MQ.. yhteydessa

« Liitd pulssianturi ES16 suojatulla M12-kaapelilla kenttavaylaliityntayksikon MQ..
tuloihin, ks. luku "Liitdntakaavio" (— sivu 70).

5T

MOVIMOT®

1146714123

» Sen hetkinen paikka voidaan lukea IPOS-muuttujasta H511 (ActPosMot).

+ SEW-EURODRIVE suosittelee, etta anturin valvonta aktivoidaan parametrin "P504
Moottorin anturivalvonta" kautta.
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6.7.3 Liitantakaavio

ES16 MQ..
24V
*********************************** (V024)
A (K1) +——— DIO (PIN4) -
A (KT) P ? DN
B (K2) ——DI1 (PIN2) (//— Kg
us LK1 koKokikeko | B (K2) DIO
UBLA B C C (K0) L @
C (K0) b GND
UB L V024 (PIN1) o
1 “——— GND (PIN3)
® ©)
[
1146738827
HUOM!

Tulopuolen naarasliittimeen DI1 ei saa kytked mitdan ylimaaraista!

6.7.4 Anturin evaluointi

Kenttavaylaliityntayksikon MQ.. tuloissa on tehdasasetuksena suodatus, jonka aika-
vakio on 4 ms. Liitinpaikkaan "MQX ANTURI SISAAN" saatu signaali kytkee tdméan suo-
datuksen pois lahestymisanturin evaluointia varten.

I 60. Bindreingénge Gr

600 Bin&reingang DIO1 IHQX GEEEER IN

601 Bin&reingang DID2 IIPOS—EINGMG

602 Bin&reingang DIO3 IIpos_EINGjLN‘G

603 Bin&reingang DI04 |

604 Bin&reingang DIOS |

muuuumE

608 Bin#&reingang DIOO IHQX GEEEER IN

1146357259
HUOM!
° Lisatietoja on kasikirjassa "Asemointi ja sekvenssilogiikka IPOSPUS" Juku "MQX-
1 yksikolle tarkoitettu IPOS", kohdassa "Lahestymiskytkinten evaluointi”.
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6.8 Pulssianturin EI76 liitintd

6.8.1 Ominaisuudet
Pulssianturissa EI76 on Hall-anturi. Silld on seuraavat ominaisuudet:
* 6 pulssia / kierros
* 24 jako-osaa / kierros 4-kertaisen evaluoinnin ansiosta

» Anturin valvonta ja evaluointi mahdollista kenttavaylaliityntayksikon MQ.. yhteydessa
» Signaalitaso: HTL

>

Kun MOVIMOT®-taajuusmuuttaja on asennettu moottoriin, asennettua anturia EI76
ohjataan sisaisesti kayttolaitteen kytkentakotelon M12-pistoliitannalla.

1197876747

6.8.2 Liitanta kenttavaylaliityntaan

+ Kytke kyseinen M12-pistoliitantd M12-kaapelin kenttavaylaliityntayksikon MQ.. tulo-
rivilittimeen (ks. luku "Liitdntakaavio taajuusmuuttajan moottorin tapahtuvassa asen-
nuksessa" (— sivu 72)).

® qc> ‘nnnnn
A 1 \ MQ..
I -
| o 0 O
| [¢) [e] [e]
! EI76 L o0 o
| ~ O O
|
i ,
MOVIMOT®
1219341195

» Sen hetkinen paikka voidaan lukea IPOS-muuttujasta H511 (ActPosMot).

+ SEW-EURODRIVE suosittelee, etta anturin valvonta aktivoidaan parametrin "P504
Moottorin anturivalvonta" kautta.
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6.8.3 Liitantdkaavio taajuusmuuttajan moottoriin tapahtuvassa asennuksessa

Kun MOVIMOT®-taajuusmuuttaja on asennettu moottoriin, anturi kytketaan kenttavay-
[aliityntayksikkdon MQ.. molemmin puolin liitdntdan tyénnetyn, suojatun M12-kaapelin
avulla.

Valittavissa on kaksi vaihtoehtoa:
Vaihtoehto 1: AVSE

EI76
PIN1: +UB 77777777777777777777 24V (PIN1)
PIN2: B (sin) —— ——— DI1 (PIN2)
@ PIN3: GND GND (PIN3)
PIN4: A (cos) DIO (PIN4)
® ®

1512848651
Vaihtoehto 2: AVRE
MQ..
EI76 uy e
77777777777777777777777777 (V024)
PIN1: +UB — fs— 24V (PINT) — D ——
PIN2: GND — —— GND (PIN3) APL
PIN3: A (cos) —— —— DIO (PIN4) ( ]
PIN4: A(cos) | | L Dio v’j
PINS: B (sin) — —— DI1 (PIN2) GND
PING: B (sin) 777777777777777777777 Wi o
@ ®
o

1221242891
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HUOM!

Tulopuolen naarasliittimeen DI1 ei saa kytked mitaan ylimaaraista!

6.8.4 Liitantakaavio taajuusmuuttajan kenttijakolaitteeseen tapahtuvassa asennuksessa

Kun MOVIMOT®-taajuusmuuttaja on asennettu kenttajakolaitteeseen (moottorin
laheinen asennus), suojattu yhdyskaapeli kytketaan kayttolaitteen kytkentarasian riviliit-
timiin ja se tydnnetaan kenttavaylaliityntayksikon MQ.. tuloliittimeen.

EI76

PIN5: +UB F——— 24V (PIN1)
PIN6: GND — {—+——GND (PIN3)
PIN7: A (cos) —— ———DI0 (PIN4)
PINS: A(cos) | | b

PIN®: B (sin) ——— DM (PIN2)
PIN10: B (sin) v

12345678910

1244530187

HUOM!

Tulopuolen naarasliittimeen DI1 ei saa kytkea mitaan ylimaaraista!
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6.8.5 Anturin evaluointi

Kenttavaylaliityntayksikon MQ.. tuloissa on tehdasasetuksena suodatus, jonka aika-
vakio on 4 ms. Liitinpaikkaan "MQX ANTURI SISAAN" saatu signaali kytkee taman suo-
datuksen pois lahestymisanturin evaluointia varten.

il 60. Binireingénge Grundgerét
600 Bin&reingang DID1 IHQX GEEER IN

601 Bin&reingang DID2 IIPOS—EINGP.NG

602 Bin&reingang DIO3 Ings_EINGM-IG-

603 Binareingang DID4 |

604 Bin&reingang DIOS |

muuuuug

608 Bin&reingang DIOOD IHQX GEBER IN

1146357259
HUOM!
° Lisatietoja on kasikirjassa "Asemointi ja sekvenssilogiikka IPOSPYS"  Juku "MQX-yksi-
1 kolle tarkoitettu IPOS", erityisesti luvussa "Lahestymiskytkinten evaluointi”.
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6.9 Hybridikaapelin liitinta

6.9.1 Kenttajakolaitteen MFZ.3. tai MFZ.6. ja MOVIMOT®:in vilinen hybridikaapeli (tuotenumero

0186 725 3)

MFZ.3 MFZ.6

1146765835

Liitinjarjestys
MOVIMOT®-riviliitin

Johtimen vari / hybridikaapelin merkinta

L1 musta / L1
L2 musta / L2
L3 musta / L3
24V punainen /24 V
1 valkoinen /0 V
RS+ oranssi / RS+
RS- vihred / RS-
PE-liitin vihrea-keltainen + suojaus
Huomaa pyérimis-
suunnan aktivointi
HUOM!
° Tarkista, onko toivottu pydrimissuunta aktivoitu. Lisatietoja aiheesta on kayttéohjeessa
"MOVIMOT® MM..D jossa on kolmivaihemoottori DRS/DRE/DRP" luvussa "Kayttoéon-
1 otto...".
Vain pydrimissuunta vastapaivaan on
N P °| Molemmat pydrimissuunnat on P|| aktivoituna:
<[ 29 aktivoitu. S| 1219 myétapaivasn-ohjearvo aiheuttaa
kayton pysahtymisen
Vain pydrimissuunta myétapaivaan
N DI | on aktivoituna D | Kayttdlaite on lukittu tai sité ollaan
= PIp) Vastapaivaan-ohjearvo aiheuttaa =< oD pysayttamassa

kayton pysahtymisen
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6.9.2 Kenttajakolaitteen MFZ.7. tai MFZ.8. ja kolmivaihemoottoreiden valinen hybridikaapeli
(tuotenumero 0 186 742 3)

RS SIS SIS S

R IIIILILIILL LK KR

R R R R I I

L Ao?:?z020202020202020202020102020:0}:0:0:0:0:0;0-
RS0

20

1
MFZ.8 MFZ.7
1147265675
HUOM!
° Kaapelin ulompi hairidsuojajohdin on yhdistettava metallisen EMC-kaapelilapiviennin
1 avulla moottorin kytkentarasian koteloon.
Liitinjarjestys
Moottoriliitin Johtimen viri / hybridikaapelin merkinta
u1 musta / U1
\'Al musta / V1
w1 musta / W1
4a punainen /13
3a valkoinen / 14
5a sininen / 15
1a musta / 1
2a musta / 2
PE-liitin vihrea-keltainen + suojaus (sisempi suojajohdin)

Kaésikirja — InterBus-liitynnét, -kenttéjakolaitteet




Sahkoasennus
Ohjauslaitteiden liitanta

6.10 Ohjauslaitteiden liitanta
Manuaaliseen ohjaukseen voidaan kayttaa ohjauslaitetta MFG11A tai DBG. Ohjauslait-
teessa DBG on liséksi parametrointi-, diagnoosi- ja monitoritoimintoja.

Ohjauslaitteiden toimintaa ja kayttda koskevia tietoja on luvussa "Ohjauslaitteet"
(— sivu 144).

6.10.1 Ohjauslaitteen MFG11A liitédnta

Ohjauslaite MFG11A kiinnitetdan kenttavaylaliitynnan tilalle mihin vain MFZ..-liitanta-
moduuliin.

1187159051
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Sahkoasennus
Ohjauslaitteiden liitanta

6.10.2 Ohjauslaitteen DBG liitanta

Ohjauslaite DBG60B kytketaan suoraan kenttavaylaliityntayksikon MF../MQ.. diagnoo-
siliityntdan. Ohjauslaite voidaan kytkea myds 5 metrin pituisella jatkokaapelilla (lisélaite
DKG60B).

DKG60B DBG60B

1188441227
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Sahkoasennus
PC:n liitanta

6.11 PC:n liitanta

Diagnoosiliitynta litetddn tavanomaiseen PC:hen seuraavien lisalaitteiden avulla:
+ USB11A, jossa USB-liitynta, tuotenumero 0 824 831 1 tai
+ UWS21B jossa sarjaliitynta RS-232, tuotenumero 1 820 456 2

USB

PC +
MOVITOOLS

RS-232

Toimituslaajuus:
+ Liityntatyypin muunnin

USB11A
- f ]

UwsS21B

= s

» RJ10-pistokkeella varustettu kaapeli
+ Liitantakaapeli USB (USB11A) tai RS-232 (UWS21B)
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Kayttoonotto INTERBUS-liityntayksikkoa MFI kaytettaessa (kuparijohto)
Kayttdonotto

7 Kayttoonotto INTERBUS-liityntayksikkoa MFI kaytettaessa
(kuparijohto)
7.1 Kaé&yttooénotto
HUOM!

1

T4ssa luvussa kuvataan MOVIMOT® MM..D:n ja C:n kayttdonottovaiheet Easy-Mode-
tilassa. MOVIMOT® MM..D:n Expert-Mode-tilassa tapahtuvaa kayttoénottoa koskevia
lisatietoja on kayttdohjeessa "MOVIMOT® MM..D jossa on kolmivaihemoottori
DRS/DRE/DRP".

A VAARA!

MOVIMOT®-taajuusmuuttaja on irrotettava janniteverkosta ennen sen irrottamista /
asentamista. Vaarallisia jannitteita voi esiintya vield minuutin kuluttua verkosta erotta-
misen jalkeen.

Kuolema tai vakavia loukkaantumisia sahkoiskun seurauksena.

+  Kytke MOVIMOT®-taajuusmuuttaja jannitteettomaksi ja varmista, etta jannitteen-
syottda ei voi kytkead tahattomasti paalle.

* Odota sen jalkeen vahintdan yksi minuutti.

MOVIMOT®:in ja ulkoisten lisalaitteiden, esim. jarruvastuksen (erityisesti jaahdytysele-
menttien), pinta voi kuumentua kaytdén aikana voimakkaasti.

Palovammojen vaara.

+ Koske MOVIMOT®-kéytt6Iaitteeseen ja ulkopuolisiin lisalaitteisiin vasta kun ne ovat
jaahtyneet riittavasti.

OHJEITA

* 24V DC-syottéjannite on katkaistava ennen kotelon kannen (MFI) irrottamista /
asentamistal

» Vaylamoduulia irrotettaessa INTERBUS-renkaan rakenne katkeaa, ts. koko vayla-
jarjestelma ei ole enaa toimintavalmis!

* Noudata liséksi luvussa "Kenttajakolaitteen tdydentavat kayttdonotto-ohjeet" annet-
tuja ohjeita (— sivu 137).

OHJEITA

Irrota tilatieto-LED:in maalinsuojakansi ennen kayttoonottoa.

+ Poista maalinsuojakelmut tyyppikilpien paalta ennen kayttéonottoa.

Tarkista, onko kaikki suojakannet asennettu asianmukaisella tavalla.

» Pida jannite poiskytkettyna vahintaan 2 s verkkokontaktorin K11 suojaamiseksi.
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Kayttoonotto INTERBUS-liityntayksikkoa MFI kaytettaessa (kuparijohto) (‘CD 7

Kayttoonotto @

1. Tarkista, etta MOVIMOT® ja INTERBUS-liitantamoduuli (MFZ11, MFZ13, MFZ16,
MFZ17 tai MFZ18) on liitetty toisiinsa oikein.

2. Aseta MOVIMOT®-taajuusmuuttajan DIP-kytkin S1/1 (ks. kyseinen MOVIMOT®-
kayttdohje) asentoon "ON" (= osoite 1).

1158400267

3. Kierrda MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ohjearvopotentiometrin f1 paalla oleva sulku-
tulppa irti.

4. Aseta maksimipydrintanopeus ohjearvopotentiometrilla f1.

f [Hz] 100 ]
751
i,
v 251
2.
0
1158517259
[11 Potentiometrin asento
5. Kierra ohjearvopotentiometrin sulkutulppa ja tiiviste takaisin paikoilleen.
HUOM!
+ Teknisissa tiedoissa ilmoitettu kotelointiluokka péatee vain, mikali ohjearvopotentio-
metrin ja diagnoosiliitynnan X50 sulkutulpat on asennettu oikein.
1 - Mikali sulkutulppaa ei ole asennettu tai se on asennettu vaarin, MOVIMOT®-taa-
juusmuuttaja voi vaurioitua.

6. Aseta minimitaajuus f,;, kytkimella f2.

Toiminto Asetus
Asento 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Minimitaajuus f.i, [HZz] 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40
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7 (‘@) Kayttoonotto INTERBUS-liityntayksikkoa MFI kaytettaessa (kuparijohto)

@ Kayttdonotto

7. Ellei ramppiaikaa aseteta kenttavaylan kautta (2 PD), aseta ramppiaika MOVIMOT®-
taajuusmuuttajan kytkimella t1. Ramppiajat perustuvat ohjearvon askelmuutokseen,
jonka suuruus on 50 Hz.

Toiminto Asetus
Asento 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
g Ramppiaika t1 [s] 0.1 0.2 0.3 0.5 0.7 1 2 3 5 7 10

8. Tarkista, onko haluttu pydrimissuunta aktivoituna MOVIMOT®-taajuusmuuttajassa.

Liitin R Liitin L Merkitys
aktivoitu aktivoitu *  Molemmat pydrimissuunnat on aktivoitu
= |ICC
N ol
aktivoitu ‘ ei aktivoitu *  Vain pyo6rimissuunta myotapaivaan on aktivoitu
Vastapaivaan-ohjearvo aiheuttaa kaytdn pysahtymisen
>
50
ei aktivoitu ‘ aktivoitu * Vain pyodrimissuunta vastapaivaan on aktivoituna
Myoétapaivaan-ohjearvo aiheuttaa kaytdn pysahtymisen
=z [C
BN o E
ei aktivoitu ‘ ei aktivoitu » Laite on lukittu tai kayttolaite pysaytetdan
zl [CG
N [a'ad JN

9. Tee MFI-DIP-kytkimen asetukset luvussa "DIP-kytkimen asetusten teko" (— sivu 83)
kuvatulla tavalla.

10.Aseta MOVIMOT®-taajuusmuuttaja ja MFIl-yksikdn kotelon kansi paikoilleen ja kiin-
nitd ne ruuveilla.

11.Kytke 24 V DC-syéttojannite INTERBUS-lityntayksikolle MFI ja MOVIMOT®-taa-
juusmuuttajalle. MFI-yksikdn LEDien "UL" ja "RD" tulee nyt syttya ja punaisen LEDin
"SYS-F" sammua. Ellei nain tapahdu, mahdollisia johdotus- tai asetusvirheita voi-
daan paikallistaa LEDin tilan perusteella luvussa "LED-naytén merkitys" kuvatulla
tavalla (— sivu 91).

12.Konfiguroi INTERBUS-liityntayksikké6 MFI INTERBUS-masterlaitteeseen luvussa
"INTERBUS-masterlaitteen konfigurointi" olevan kuvauksen mukaan (— sivu 85).
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Kayttoonotto INTERBUS-liityntayksikkoa MFI kaytettaessa (kuparijohto) (‘CD
MFI-DIP-kytkimen asetusten teko @

7.2  MFI-DIP-kytkimen asetusten teko

MFl-yksikon DIP-kytkimilla 1 ... 6 voidaan tehda MOVIMOT®-prosessidatan leveyden,
MFI-yksikon toimintatavan ja fyysisen renkaan valityskytkenndn asetukset.

7.21 Prosessidatan leveys, toimintatapa

Prosessidatan leveyden asetus MOVIMOT®-taajuusmuuttajaa varten tapahtuu DIP-kyt-
kimilla 1 ja 2. INTERBUS-liityntéyksikké MFI tukee MOVIMOT®:in yhteydessa proses-
sidatan leveyksia 2 PD ja 3 PD. Vaihtoehtoisesti voidaan kytked paalle lisdsana digi-
taali-1/O:iden datan siirtoa varten DIP-kytkimen 5 (1/O) avulla.

7.2.2 NEXT-/END-kytkin

NEXT/END-kytkin ilmoittaa MFI-yksikdlle, onko sen jalkeen vield toinen INTERBUS-
moduuli. Siitd syysta tdma kytkin on asetettava asentoon "NEXT", kun l&hteva kauko-
vayla liitetdan liittimiin 6 ... 10. Mikéli MFI on viimeinen INTERBUS-vaylaan liitetty
moduuli, kytkin on asetettava asentoon "END".

Kaikkien varattujen kytkinten on oltava asennossa POIS. Muussa tapauksessa ei
INTERBUS-protokollapiirin  alustusta tapahdu. MFI ilmoittautuu tunnuskoodilla
"MP_Not_Ready" (tunnuskoodi 78;,¢,). INTERBUS-masterlaitteet antavat tdssa tapauk-
sessa vikailmoituksen alustusvirheesta.

SEW-tehdasasetus ilmenee seuraavasta kuvasta:
« 3 PDMOVIMOT®:ille + 1 sana digitaali-1/O:lle = INTERBUS-dataleveys 64 bittia
» seuraava INTERBUS-moduuli I6ytyy (NEXT)

[1 2
END W o NEXT < [3]
0 IO <+ [4]

1381565835

[1] MFI on viimeinen INTERBUS-moduuli, ei lahtevaa
vaylakaapelia liitettyna

[2]  seuraava INTERBUS-moduuli I6ytyy, Iahteva
vaylakaapeli on liitettyna

[3] INTERBUS-paate

[4]  ON = prosessidatan leveys + 1 digitaali- I/O:ita varten

[5]  varattu, asento = POIS

[6] prosessidatan leveys MOVIMOT®-taajuusmuuttajaa varten
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@ MFI-DIP-kytkimen asetusten teko

7.2.3 INTERBUS-datan leveyden asetusvaihtoehdot

Seuraavassa taulukossa on esitetty INTERBUS-datan leveyden DIP-kytkimilla 1, 2 ja 5
tehtavat vaihtoehdot

DIP 1: DIP 2: DIP 5: Kuvaus/Nimike @ Toiminto INTERBUS-
20 21 +11/0 datan leveys
POIS POIS POIS varattu ei mitdan IB-alustusvirhe
PAALLA | POIS POIS varattu ei mahdollinen MOVIMOT®:issa IB-alustusvirhe
POIS PAALLA  POIS 2PD 2 PD MOVIMOT®:ille 32 bittia
PAALLA | PAALLA POIS 3PD 3 PD MOVIMOT®:ille 48 bittia

POIS POIS PAALLA | 0PD + DI/DO vain I/O:t 16 bittia
PAALLA | POIS PAALLA | varattu ei mahdollinen MOVIMOT®:issa IB-alustusvirhe
POIS PAALLA PAALLA | 2 PD + DI/DO 2 PD MOVIMOT®:ille + I/O:ille 48 bittia
PAALLA PAALLA PAALLA| 3 PD +DI/DO 3 PD MOVIMOT®:ille + I/O:ille 64 bittia
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INTERBUS-masterlaitteen konfigurointi @

7.3 INTERBUS-masterlaitteen konfigurointi

Master-laitteessa olevan MFI-yksikon konfigurointi konfigurointiohjelmiston "CMD-Tool"
(CMD=Configuration-Monitoring-Diagnosis) avulla tapahtuu kaksivaiheisesti. Ensim-
maisessa vaiheessa laaditaan vaylan rakenne. Sen jalkeen seuraa prosessidatan
kuvaus ja osoitteiden anto.

7.3.1 Vaylan rakenteen konfigurointi

Vaylan rakenne voidaan konfiguroida CMD-tydkalun "IBS CMD" avulla online- tai
offline-periaatteella. Pois-tilassa MFI voidaan konfiguroida toiminnon "Lisda tunnuskoo-
deineen" avulla. Ohjelmaan on syétettdva seuraavat tiedot:

7.3.2 Offline-konfigurointi: Lisda tunnuskoodeineen

Ohjelman asetus: Toiminto/merkitys
Tunnuskoodi: 3 desimaalia Digitaalinen moduuli + 1/0O-data
Prosessidatakanava: Tama asetus riippuu MFI-yksikén DIP-kytkimista 1, 2 ja 5

32 bittia 2PD

48 bittia 3PDtai 2 PD + /O

64 bittia (tila toimitettaessa) 3PD+1/0
Vaylaaseman laji: Kaukovaylaasema

7.3.3 Online-konfigurointi: Konfigurointikehyksen luku

Aluksi voidaan asentaa INTERBUS-jarjestelma kokonaisuudessaan, johdottaa kaikki
MFI-liitynnat ja tehda DIP-kytkinten asetukset. Sen jalkeen vaylan rakenne (konfiguroin-
tikehys) voidaan lukea kokonaisuudessaan. Tassa yhteydessa kaikki MFI-yksikét ase-
tettuine datan leveyksineen tunnistetaan automaattisesti.

OHJEITA
° Kun prosessidatakanavan pituus on 48 bittia, on MFI-yksikon DIP-kytkinten 1, 2 ja 5
asetukset otettava huomioon, koska prosessidatakanavan tata pituutta kaytetaan seka
1 konfiguroinnille 3 PD etta 2 PD + DI/DO.

Lukemisen jalkeen MFI ilmestyy nakyviin digitaalisen 1/O-moduulin (tyyppi DIO) muo-
dossa.
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7.4 Prosessidatan kuvauksen laatiminen

Yleensd CMD-tydkalu tuottaa MFI-yksikdn kaikkea prosessidataa koskevan oletuskuva-
uksen. Ohjainlaitteen |/O-aluetta voidaan osoittaa aloitusosoitteella. Tassa vaihtoeh-
dossa digitaali-I/O:iden osoitteet ovat suoraan MOVIMOT®-prosessidataosoitteiden
perassa ja siten mahdollisesti ohjausjarjestelman (analogisten) oheislaitteiden osoite-
alueella. Siind tapauksessa I/0O-sanan varatut bitit vievat turhaan ohjausjarjestelman
muistitilaa. Sopivalla prosessidatan kuvauksella varatut bitit voidaan poistaa ja jokai-
selle prosessidatasanalle antaa esimerkiksi oma osoite.

7.4.1 Esimerkki 1: Prosessidatan oletuskuvaus

Seuraavassa taulukossa on esitetty yksinkertaisin versio prosessidatan kuvauksesta.
MFI-yksikon nelja prosessidatasanaa ilmaisevat, ettd kyse on prosessidatan kokoonpa-
nosta 3 PD+DI/DO. Tulo- ja I&htddata-alueita varten annetaan nyt erikseen alkuosoite
P132. Kaikki prosessidatasanat ovat aukottomasti perakkain.

Vaylaaseman nimi | Tun- | T-nro | Prosessidatan nimi | 1/O Pituus | Tavua  Bittia | Valinta
nus

MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI 21 SISAAN I 64 0 0 P132

MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI121 LAHTO (e} 64 0 0 P132

Seuraava kuva esittaa kaaviomaisesti INTERBUS-masterlaitteen osoitealueen proses-

sidataa.
(1]
e ~——
I 1 PO »  MOVIMOT®: MFI
P132 | ;PO1
2| [P134_|}PO2 PO1 | PO2 | PO3 | DO
P136 | ;PO3 A
P138 DO (Word)
. - Pl
P132  |}PI1
ap) [_P13s|1Pi2 Pi [ P2 [ P3 | DI
P136 | [PI3
|| P138 | DI (Word)
S
1381688075
[1] INTERBUS-masterlaitteen osoitealue PO  Prosessin lahtddata Pl Prosessin tulodata
[2] Lahtdjen osoitteet PO1 Ohjaussana PI1  Tilasana 1
[3] Tulojen osoitteet PO2 Kayntinopeus [%] PI2 Lahtdvirta
PO3 Ramppi PI3 Tilasana 2
DO Digitaalilahdot DI  Digitaalitulot

Prosessidataan paastaan nyt ohjausjarjestelmassa kasiksi seuraavasti:

Kirjoittaminen osoitteisiin PO1..3: TPW132, TPW 134, T PW 136
Lukeminen osoitteista PI1..3: L PW 132, LPW 134, L PW 136
Lahtojen asettaminen: T PW 138
Tulojen lukeminen: L PW 138
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Fl kaytettaessa (kuparijohto)

7.4.2 Esimerkki 2: MOVIMOT®- ja DI/DO-prosessidatan erotus ja optimointi
Oleellisesti tehokkaampaa on erottaa MOVIMOT®—prosessidata ja digitaali-1/O:iden 1/O-

data, joiden pitaisi sdannénmuka
eella. Seuraavassa taulukossa on

isesti olla ohjausjarjestelman bittiosoitettavalla alu-
esitetty, kuinka tama erotus tapahtuu.

Vdylaaseman nimi | Tunnus | T-nro Prosessidatan 1/0 | Pituus | Tavua @ Bittia | Valinta
nimi

MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI1 21 IN | 64 0 0

MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI-PI1..3 | 48 0 0 P13z
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI-DI | 16 7 0 P100
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MF121 LAHTO | O 64 0 0

MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI-PO1..3 (0] 48 0 0 P13z
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI-DI (0] 16 7 0 P100

Seuraava kuva esittda kaaviomaisesti tdtd INTERBUS-masteryksikon osoitealueen pro-

sessidatan optimoitua muunnosta.

(]

T ~——
AB100 DO (Lowbyte) MoVIMOT ®+ MFI
21| _P132 |}PO1
P134_|}PO2 PO1 | PO2 | PO3 |
| P13 |}PO3 PO
[[EB100] |- DI (Lowbyte)
31| _P132_|}PIt PH | P2 | P13 |
P134 | |PI2 — =
P136 | }PI3 =
— ~—_
1381706507
[11 INTERBUS-masteryksikdn PO Prosessin lahtddata PI Prosessin tulodata
osoitealue PO1 Ohjaussana PI1  Tilasana 1
[2] Lahtdjen osoitteet PO2 Kayntinopeus [%] PI2  Lahtovirta
[3] Tulojen osoitteet PO3 Ramppi PI3 Tilasana 2
DO Digitaalilahdot DI  Digitaalitulot

Prosessidataan paastaan nyt ohjausjarjestelmassa kasiksi seuraavasti:

Kirjoittaminen osoitteisiin PO1..3:
Lukeminen osoitteista PI11..3:
Laht6jen asettaminen:

Tulojen lukeminen:
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7.4.3 Esimerkki 3: MFl-yksikon prosessidatan yksityiskohtainen kuvaus

Tassa esimerkissd MOVIMOT®:in ja DI/DO:n prosessidata erotetaan samalla tavalla
kuin esimerkissa 2. Jokainen prosessidatasana kuvataan nyt kuitenkin yksitellen. Nain
esityksesta tulee huomattavasti selkeampi. Prosessidataan paastaan kasiksi samalla
tavalla kuin esimerkissa 2.

Vaylaaseman nimi Tunnus | T-nro | Prosessidatan |1/ 0O Pituus Tavua | Bittia | Valinta
nimi

MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI 21 IN | 64 0 0

MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI-PI1 | 16 0 0 P132
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI-PE2 | 16 2 0 P134
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI-PE3 | 16 4 0 P136
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI-DI | 16 7 0 P100
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MF121 LAHTO O 64 0 0

MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI-PO1 (0] 16 0 0 P132
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI-PO2 (0] 16 2 0 P134
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI-PO3 (0] 16 4 0 P136
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI-DI O 16 7 0 P100

7.4.4 Ohjausjarjestelmin ohjelma

Esimerkkiohjelma MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ohjaukseen INTERBUS-vaylan kautta
on kuvattu luvussa "Ohjelmaesimerkki Simatic S7:n ja kenttavaylan yhteydessa"
(— sivu 158). Tama esimerkki on sovitettu edella mainitulle konfiguraatiolle.
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Prosessidata ja anturi-/toimilaiteliikenne

8 INTERBUS-liityntayksikon MFI toiminta (kuparijohto)

8.1

INTERBUS-liityntéyksikét MFI

Prosessidata ja anturi-/toimilaiteliikenne

mahdollistavat  MOVIMOT®-kolmivaihemoottoreiden
ohjausjarjestelman liittamisen ohella myds lisdantureiden/-toimilaitteiden liittdmisen nel-
jaan digitaaliseen tulo- ja kahteen digitaaliseen lahtoliittimeen. INTERBUS-protokollaan
litetdan talldin MOVIMOT®—prosessidatan peraan ylimaarainen 1/0O-sana, joka kuvaa
MFI-yksikon digitaalisia lisatuloja ja -lahtoja.

Prosessidatan koodaus tapahtuu yhtenaisen, integroiduille SEW-taajuusmuuttajille
tarkoitetun MOVILINK®-profiiIin avulla,
(— sivu 154) on kuvattu.

8.1.1

INTERBUS-Maximal-konfigurointi "3 PD + DI/DO"

kuten luvussa "MOVILINK®-IaiteprofiiIi"

MOVIMOT® + MF..

Master PO

| POt po2 | P03 | DO

] P PI2 | P13 | DI

-t PI

1381875851

PO Prosessin lahtédata PI Prosessin tulodata
PO1 Ohjaussana PI1  Tilasana 1
PO2 Kayntinopeus [%] P12  Lahtovirta
PO3 Ramppi PI3  Tilasana 2
DO Digitaalilahdot DI Digitaalitulot
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MFI-yksikon I/O-sanan rakenne

8.2  MFlI-yksikén I/O-sanan rakenne

Seuraava kuva esittda kaaviomaisesti tulo- ja lahtdsanan yksittaisten bittien ja riviliitti-
mien vastaavuutta. Kaikki varatut bitit voidaan sulkea pois prosessidatan kuvauksen
avulla INTERBUS-CMD-tydkalun puitteissa, jotta ohjausjarjestelman muistitila ei
vahene turhaan.

varattu, arvo =0

Lahtoriviliitin DI 1

Lahtoriviliitin DI 0

HEEEEEEEEEEEEE.
—’|15|14|13|12|11|1o|9|8|7|6|5|4|3|2|1|o| '

Digitaalilahdot

INTERBUS-

. MFI21 / 22
masterlaite

Digitaalitulot

4_ |15|14|13|12|11|1o|9|8|7|6|5|4|3|2|1|o|4—
LI [T | T[T 1

Tuloriviliitin DI O

Tuloriviliitin DI 1

Tuloriviliitin DI2

Tuloriviliitin DI 3

varattu, arvo =0
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INTERBUS-liityntayksikon MFI toiminta (kuparijohto)
LED-merkkivalojen merkitys

8.3 LED-merkkivalojen merkitys

INTERBUS-liityntayksikésséd MFI on 5 LEDid INTERBUS-diagnostiikkaa varten seka
yksi lisa-LED jarjestelmavikojen ilmaisuun.

rJ w

SEW _ [[@)

1382338059
8.3.1 LED UL "Logiikan jannite" (vihred)
Tila Merkitys Vianpoisto
paalla «  Sy6ttéjanni on kytketty -
pois *  Syéttéjannite puuttuu * Tarkasta 24 V DC-tehonsy6tto ja MIF-yksikon
johdotus
8.3.2 LED RC "Kaukovaylan tarkistus" (vihred)
Tila Merkitys Vianpoisto
paalla » tuleva kaukovaylayhteys -
kunnossa
pois * hairi6 tulevassa kaukovay- « Tarkista tulevan kaukovaylan kaapeli
layhteydessa
8.3.3 LED BA "Vayla aktiivinen" (vihrea)
Tila Merkitys Vianpoisto
paalla * Datasiirto INTERBUS- -
vaylalla aktivoitu
pois + eidatasiirtoa, INTERBUS |+ Tarkista tulevan kaukovaylan kaapeli
ei toiminnassa «  Kayta vikojen paikannukseen muilta osin master-
laitteen diagnostiikkanayttéa
vilkkuu » Vayla aktivoitu, ei syklistda | -
datasiirtoa
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INTERBUS-liityntayksikon MFI toiminta (kuparijohto)
LED-merkkivalojen merkitys

8.3.4 LED RD "Kaukovaylan deaktivointi” (punainen)

Tila Merkitys Vianpoisto
paalla » lahteva kaukovayla pois- -
kytkettyna (vain vikatapa-
uksessa)
pois » lahteva kaukovayla ei -
poiskytkettyna
8.3.5 LED TR "L&hetys" (vihred)
Tila Merkitys Vianpoisto
paalla * parametridatan siirto -
PCP:n kautta
pois * ei parametridatan siirtoa -
PCP:n kautta
8.3.6 LED SYS-F "Jarjestelmavika" (punainen)
Tila Merkitys Vianpoisto
pois ¢ MFI-yksikén ja -
MOVIMOT®:in normaali
toimintatila
vilkkuu 1x *  MFI-yksikon toimintatila «  Evaluoi ohjausjarjestelman MOVIMOT®-tilasa-
OK, MOVIMOT® antaa nassa 1 oleva vikanumero
vikailmoituksen +  Noudata MOVIMOT®:in kayttdohjetta vianpois-
tossa
+  Nollaa tarvittaessa MOVIMOT® ohjausjarjes-
telman kautta (ohjaussanan 1 reset-bitin avulla)
vilkkuu 2x «  MOVIMOT® ei reagoi «  Tarkista MOVIMOT®:in DIP-kytkimet S1/1 - S1/4
INTERBUS-masterlait- * Aseta RS-485-osoite 1, jotta PO-data aktivoituu
teelta saamiinsa ohjear-
voihin, koska PO-dataa ei
ole aktivoitu
paalla » Tiedonsiirtoyhteys MFI- *  Tarkista MFI-yksikon ja MOVIMOT®-taajuusmuut-
yksikén ja MOVIMOT®- tajan valinen sahkoéinen yhteys (liittimet RS+ ja
taajuusmuuttajan valilla on RS-)
hairiytynyt tai poikki *  Ks. my6s luku "Séhkoinen asennus" (— sivu 35) ja
luku "Asennuksen suunnittelu EMC-nakdkohtien
mukaan" (— sivu 35)
* Kenttajakolaitteen huolto- | « Tarkasta kenttajakolaitteen huoltokytkimen
kytkin on POIS-asen- asetukset
nossa.

LED "SYS-F" on PD-kokoonpanoissa 0 PD + DI/DO ja 0 PD + DI yleensa poiskyt-
kettynd, koska aktivoituneina ovat tassa toimintatilassa vain MFI-yksikon 1/O-
toiminnot.
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INTERBUS-liityntayksikon MFI toiminta (kuparijohto)
MFI-jarjestelmaviat / MOVIMOT®-viat

8.4

8.41

8.4.2

MFl-jérjestelméviat / MOVIMOT®-viat

MFI-yksikon ilmaistessa jarjestelmavian (LED-merkkivalo "SYS-F" palaa jatkuvasti)
MFI-yksikon ja MOVIMOT®-taajuusmuuttajan vélinen tiedonsiirtoyhteys on katkennut
tai hairiytynyt. Tieto tasta jarjestelmaviasta valitetdén ohjausjarjestelmalle vikakoodin
914es Muodossa prosessin tulodatan tilasanojen kautta. Koska tdma jarjestelméavika
on yleensa merkki johdotusongelmista tai MOVIMOT®-taajuusmuuttajan puuttu-
vasta 24 V-syoéttojannitteesta, ei NOLLAUSTA voi tehda ohjaussanan avulla! Kun
tiedonsiirtoyhteys palautuu ennalleen, vikailmoitus nollautuu automaattisesti.
Tarkista MFI-yksikdn ja MOVIMOT®-taajuusmuuttajan vélinen sahkdinen liitanta.
Prosessitulodata tuottaa jarjestelmavian esiintyessa kiintedsti maaritetyn bittikuvion,
koska voimassa olevia MOVIMOT®-tiIatietoja ei ole enaa kaytettavissa. Siten ohjausjar-
jestelman sisdiseen evaluointiin voidaan kayttaa vain tilasanan bittia 5 (vika/virhe) ja
vikakoodia. Mitkdan muut tilatiedot eivat ole voimassa!

Prosessin tulosana Hex-arvo Merkitys

PI1: Tilasana 1 5B20yex Vikakoodi 91, bitti 5 (vika/virhe) = 1
Mitkd&n muut tilatiedot eivéat ole voimassal!

PI2: Virran oloarvo 0000pex Tilatiedot eivat ole voimassal

PI3: Tilasana 2 002046y Bitti 5 (vika/virhe) = 1

Mitkdan muut tilatiedot eivat ole voimassa!

Digitaalitulojen tulotavu XXhex Digitaalitulojen tulotietoja paivitetdan edelleen!

Digitaalitulojen tulotietoja paivitetddn edelleen ja niitd voidaan nain ollen edelleenkin
kayttaa sisaisessa evaluoinnissa.

INTERBUS-aikavalvonta

Kun datasiirto masterlaitteelta INTERBUS-vaylan kautta pysahtyy, MFI-yksikon kentta-
vaylan aikavalvonta-ajastin alkaa toimia (oletusarvo 630 ms). Datasiirron katketessa
fyysisesti aika on noin 25 ms. LED "BA" eli "Vayla aktiivinen" syttyy ja ilmoittaa, ettei
INTERBUS-datasiirtoa tapahdu. MOVIMOT® hidastuu heti viimeksi voimassa ollutta
ramppia noudattaen; noin 1 sekunnin kuluttua rele "kayttévalmis" paastaa ja ilmaisee
siten hairidtilan.

Digitaalilahdot nollautuvat heti kenttavaylan aikavalvonta-ajan kuluttua umpeen!

INTERBUS-masterlaite aktivoitu / ohjausjarjestelma epakunnossa

Kun ohjausjarjestelma saatetaan AJO-tilasta SEIS-tilaan, INTERBUS-masterlaite
asettaa kaikkiin prosessilahtoihin arvon = 0. MOVIMOT® saa 3 PD -kaytdssa vain ramp-
piohjearvon = 0.

INTERBUS-masterlaite nollaa myds digitaalilahdét DO 0 ja DO 1!

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet
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INTERBUS-liityntayksikon MFI toiminta (kuparijohto)
Diagnostiikka INTERBUS-masterlaitteen (G4) valityksella

.
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8.5 Diagnostiikka INTERBUS-masterlaitteen (G4) vélityksellad
Kaikki neljannen sukupolven INTERBUS-masterlaitteet tarjoavat laajat diagnostiikka-
mahdollisuudet seka tila- ja diagnostiikkanayton valitykselld ettd ohjausjarjestelman
sisalld. Koska MFI-yksikké perustuu INTERBUS-protokollapiirin SUPI 3, se tukee
kaikkia tarkeimpia G4-diagnostiikkamahdollisuuksia. Masterlaitetta koskevat doku-
mentit sisaltavat lisatietoja diagnostiikasta. Seuraavasta taulukosta ilmenevat tar-
keimmat MFI-yksikdn yhteydessad esiintyvat vikakoodit sekd yksityiskohtaiset vian-
poisto-ohjeet.

8.5.1 G4-masterlaitteen tila- ja diagnostiikkanayton kautta saatavat diagnostiikkaviestit

Vian Vikakoodi & Kuvaus Vianpoisto

nimi (hex)

LAHTO1  0C8A Vika MFI-yksikon lahtoliitdnnéssa. Lahté- = Tarkista DIP-kytkimen 6 (NEXT/END)
lityntéd (LAHTO1) on aktivoitu, vaikka asetus. Ellei MFI ole viimeinen vayla-
yhtdan vayldasemaa ei ole liitetty tai kon- | asema, kytkimen on oltava asen-
figuroitu masterlaitteeseen. nossa END.

DEV 0C40 Vika jossakin vaylaasemassa (Device). Tarkista MIF-yksikon DIP-kytkimen
Kyseisen MFI-yksikén pituuskoodi ei asetukset.
tdsmaa konfigurointikehykseen syotetyn
arvon kanssa.

DEV 0C70 Datasiirto on katkennut, koska joko Tarkista, ettéd MIF-yksikdn DIP-kyt-
SUPI 3 -piirin alustus on epdonnistunut kimen asetukset on tehty oikein.
tai MIF-yksikko on viallinen. Tama vika-
koodi esiintyy myds silloin kun valitaan
jokin DIP-kytkimen jo varatuista asetuk-
sista.

PF TEN | 0BB4 Kymmenen viimeisen oheislaitevian (PF) = Tarkista MFI-yksikén johdotus ja sah-
vikahistoria. MFI-yksikko ilmoittaa oheis- | kdinen suojaus. Kytke MFI-yksikkd
laiteviasta (EMC-ongelmien tai laitevian | uudelleen paalle. Vian toistuessa
vuoksi) tehdyn mikroprosessorin nolla- vaihda MFI-elektroniikka tai kdanny
uksen jalkeen. SEW-EURODRIVER puoleen.

INTERBUS-masterlaitetta koskevat dokumentit sisaltavat lisatietoja diagnostiikkavies-

teista.
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INTERBUS-liityntdyksikon MFI toiminta (kuparijohto)
Prosessidatan valvonta

8.6 Prosessidatan valvonta

INTERBUS-vaylan ollessa AJO-tilassa, masterlaitteen ja MFI-yksikén valillad vaihdet-
tavaa prosessidataa voidaan analysoida masterlaitteen tila- ja diagnostiikkanayton
avulla valvonta- eli monitorointitilassa (MONI). Taman menetelman avulla voidaan
yksinkertaisesti analysoida, mita ohje- ja oloarvoja masterlaitteen ja MFI-yksikon valilla
vaihdetaan. Seuraava esimerkki selventda tdman valvontatoiminnon kayttoa.

8.6.1 Esimerkki prosessidatan valvonnasta

MFI-yksikk6a kaytetdan kokoonpanossa "3 PD + DI/DQO". Osoitteiden anto tapahtuu pro-
sessidatan kuvauksessa seuraavasti:

Prosessin lidhtevi data INTERBUS-isintilaitteesta MFl-yksikkoon (LAHTO):

MFI-PO 1..3: Osoite P132...136
MFI-DlI: Osoite P100

Prosessin tuleva data MFl-yksikosti INTERBUS-masterlaitteeseen (SISAAN):
MFI-PI 1..3: Osoite P132...136

MFI-DlI: Osoite P100

Toimintatilassa MONI MFI-prosessidataa voidaan nyt analysoida seuraavasti:

Merkitys Prosessidatan Asetus diagnostiikkanaytolla:
nimi Toimintatila MONI (valvonta)
Suunta Valinta
Ohjaussana 1 MOVIMOT®:iin MFI-PO1 LAHTO P132
Kéayntinopeuden ohjearvo [%] MOVIMOT®:iin = MFI-PO2 LAHTO P134
Ramppi [ms] MOVIMOT®:iin MFI-PO3 LAHTO P136
Digitaalilahtéjen tilat MFI-yksikosta MFI-DI LAHTO P100
Tilasana 1 MOVIMOT®:ista MFI-PI1 TULO P132
Naennaisvirran oloarvo MOVIMOT®:ista MFI-PI2 TULO P134
Tilasana 2 MOVIMOT®:ista MFI-PI3 TULO P136
Digitaalitulojen tilat MFI-yksikosta MFI-DI TULO P100
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Kayttoonotto INTERBUS-liityntayksikkoa MFI kaytettaessa (kuitukaapeli)
Kayttdonotto

9 Kayttoonotto INTERBUS-liityntayksikkoa MFI kaytettaessa
(kuitukaapeli)
9.1 Kayttéonotto
HUOM!

1

T4ssa luvussa kuvataan MOVIMOT® MM..D:n ja C:n kayttdonottovaiheet Easy-Mode-
tilassa. MOVIMOT® MM..D:n Expert-Mode-tilassa tapahtuvaa kayttoénottoa koskevia
lisatietoja on kayttdohjeessa "MOVIMOT® MM..D jossa on kolmivaihemoottori
DRS/DRE/DRP".

A VAARA!

MOVIMOT®-taajuusmuuttaja on erotettava verkosta ennen sen irrottamista / asenta-
mista. Vaarallisia jannitteitad voi esiintyd vield minuutin kuluttua verkosta erottamisen
jalkeen.

Kuolema tai vakavia loukkaantumisia sahkoiskun seurauksena.

+  Kytke MOVIMOT®-taajuusmuuttaja jannitteettomaksi ja varmista, etta jannitteen-
syottda ei voi kytkead tahattomasti paalle.
» Odota sen jalkeen vahintdan yksi minuutti.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ja ulkoisten lisalaitteiden, kuten jarruvastuksen (var-
sinkin jaahdytyselementtien), pinnat olla erittain kuumia kaytén aikana.

Palovammojen vaara.

+ Koske MOVIMOT®-kéytt6Iaitteeseen ja ulkopuolisiin lisalaitteisiin vasta kun ne ovat
jaahtyneet riittavasti.

OHJEITA

+ Katkaise 24 V-syottéjannite ennen (MFI-yksikdn) kotelon kannen irrottamista/asen-
tamista!

* Noudata lisdksi luvussa "Kenttdjakolaitteiden tdydentavat kayttdonotto-ohjeet”
annettuja ohjeita — sivu 137.

OHJEITA

Irrota tilatieto-LED:in maalinsuojakansi ennen kayttddnottoa.

+ Poista maalinsuojakelmut tyyppikilpien paaltad ennen kayttéonottoa.

« Tarkista, onko kaikki suojakannet asennettu asianmukaisella tavalla.

* Pida jannite poiskytkettynd vahintdan 2 s verkkokontaktorin K11 suojaamiseksi.
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Kayttoonotto INTERBUS-liityntayksikkoa MFI kaytettaessa (kuitukaapeli) (‘CD 9

Kayttoonotto @

1. Tarkista, ettd MOVIMOT®-taajuusmuuttaja ja INTERBUS-liitantdmoduuli (MFZ11,
MFZ13, MFZ16, MFZ17 tai MFZ18) on liitetty toisiinsa oikein.

2. Aseta MOVIMOT®-taajuusmuuttajan DIP-kytkin  S1/1 (ks. kyseessa oleva
MOVIMOT®-kayttdohje) asentoon "ON" (= osoite 1).

1158400267

3. Kierrda MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ohjearvopotentiometrin f1 paalla oleva sulku-
tulppa irti.

4. Aseta ohjearvopotentiometrista f1 suurin pydrintanopeus.

f [Hz] 100 ]
751
i,
50-
v 251
2.
0
1158517259
[11 Potentiometrin asento
5. Kierra ohjearvopotentiometrin sulkutulppa ja tiiviste takaisin paikoilleen.
HUOM!
+ Teknisissa tiedoissa ilmoitettu kotelointiluokka péatee vain, mikali ohjearvopotentio-
metrin ja diagnoosiliitynnan X50 sulkutulpat on asennettu oikein.
1 « Mikali sulkutulppaa ei ole asennettu tai se on asennettu vaarin, MOVIMOT®-
taajuusmuuttaja voi vaurioitua.

6. Aseta minimitaajuus f,;,, kytkimella f2.

Toiminto Asetus
Asento 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Minimitaajuus f.i, [HZz] 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40
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9 (‘@) Kayttoonotto INTERBUS-liityntayksikkoa MFI kaytettaessa (kuitukaapeli)

@ Kayttdonotto

7. Ellei ramppia aseteta kenttdvaylan kautta (2 PD), se asetetaan MOVIMOT®-taajuus-
muuttajan kytkimellad t1. Ramppiajat perustuvat ohjearvon askelmuutokseen, jonka
suuruus on 50 Hz.

Toiminto Asetus
Asento 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
g Ramppiaika t1 [s] 0.1 0.2 0.3 0.5 0.7 1 2 3 5 7 10

8. Tarkista, onko MOVIMOT®:ista aktivoitu toivottu pyOrimissuunta:

Liitin R Liitin L Merkitys
aktivoitu aktivoitu *  Molemmat pydrimissuunnat on aktivoitu
= |ICC
N ol
aktivoitu ‘ ei aktivoitu *  Vain pyo6rimissuunta myotapaivaan on aktivoitu
Vastapaivaan-ohjearvo aiheuttaa kaytdn pysahtymisen
>
50
ei aktivoitu ‘ aktivoitu * Vain pyodrimissuunta vastapaivaan on aktivoituna
Myoétapaivaan-ohjearvo aiheuttaa kaytdn pysahtymisen
=z [C
BN o E
ei aktivoitu ‘ ei aktivoitu » Laite on lukittu tai kayttolaite pysaytetdan
zl [CG
N [a'ad JN

9. Tee MFI-DIP-kytkimen asetukset luvussa "DIP-kytkimen asetusten teko" (— sivu 99)
olevan kuvauksen mukaan.

10.Aseta MOVIMOT®-taajuusmuuttaja ja MFIl-yksikdn kotelon kansi paikoilleen ja kiin-
nitd ne ruuveilla.

11.Kytke syottojannite (24 V DC) INTERBUS-lityntayksikolle MFI ja MOVIMOT®-taa-
juusmuuttajalle. MFI-yksikdon LED-merkkivalojen "UL" ja "RD" taytyy nyt syttya ja
punaisen LEDin "SYS-F" sammua. Ellei nain kay, mahdolliset johdotus- ja/tai asetus-
virheet voidaan paikallistaa LED-merkkivalojen tilojen perusteella. LED-merkkiva-
lojen tilat on kuvattu luvussa "LED-merkkivalojen merkitys" (— sivu 106).

12.Konfiguroi INTERBUS-liityntayksikké MFI INTERBUS-masterlaitteeseen luvussa
"INTERBUS-masterlaitteen konfigurointi" olevan kuvauksen mukaan (— sivu 100).
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Kayttoonotto INTERBUS-liityntayksikkoa MFI kaytettaessa (kuitukaapeli) (‘CD
DIP-kytkimen asetusten teko @

9.2 DIP-kytkimen asetusten teko

MFI-yksikon DIP-kytkimilla 1 ... 8 voidaan asettaa MOVIMOT®-prosessidatan leveys ja
MIF-yksikon toimintatapa.

9.2.1 Prosessidatan leveys, toimintatapa

Prosessidatan leveyden asetus MOVIMOT®-taajuusmuuttajaa varten tapahtuu DIP-
kytkimilld 1 ja 2. INTERBUS-liityntayksikkd MFI tukee MOVIMOT®:in yhteydessa
prosessidatan leveyksia 2 PD ja 3 PD. Vaihtoehtoisesti voidaan kytkea paalle lisdsana
digitaali-1/O:iden datan siirtoa varten DIP-kytkimen 7 (1/O) avulla.

9.2.2 Siirtonopeus
Datasiirtonopeus asetetaan DIP-kytkimella 8.

HUOM!

Datasiirtonopeuden asetus on oltava yhtenainen kaikille vaylaasemille!

1

9.2.3 Renkaan edelleenkytkentd NEXT/END

Kuitukaapelilitynnainen MFI-moduuli tunnistaa automaattisesti, onko kyseessa
INTERBUS-vaylan viimeinen vayldasema. Renkaan fyysinen edelleenkytkenta ei ole
mahdollista.

SEW-tehdasasetus ilmenee seuraavasta kuvasta:

« 3 PD MOVIMOT®:ille + 1 sana digitaali-I/O:ille = INTERBUS-datan leveys 64 bittia
« Siirtonopeus = 2 MBaud

PD2 (21

1o
1@ —— | § 8 ¢ 8 —— 500 kBaud

ON

1383032075
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(‘CD Kayttoonotto INTERBUS-liityntayksikkoa MFI kaytettaessa (kuitukaapeli)
@ INTERBUS-materlaitteen konfigurointi

9.2.4 INTERBUS-datan leveyden asetusvaihtoehdot

Seuraavasta taulukosta ilmenevat INTERBUS-datan leveyden DIP-kytkimilla 1, 2 ja 7
tehtavat asetusvaihtoehdot

DIP 1: DIP 2: DIP 7: Kuvaus/Nimike | Toiminto INTERBUS-datan
20 21 +11/0 leveys

POIS POIS POIS varattu ei mitdan IB-alustusvirhe
PAALLA | POIS POIS varattu ei mahdollinen MOVIMOT®:issa | IB-alustusvirhe
POIS PAALLA  POIS 2PD 2 PD MOVIMOT®:ille 32 bittia

PAALLA | PAALLA POIS 3PD 3 PD MOVIMOT®:ille 48 bittia

POIS POIS PAALLA | 0PD + DI/DO vain | / O:t 16 bittia

PAALLA | POIS PAALLA | varattu ei mahdollinen MOVIMOT®:issa | IB-alustusvirhe
POIS PAALLA PAALLA | 2 PD + DI/DO 2 PD MOVIMOT®:ille + I/O:ille 48 bittia

PAALLA PAALLA PAALLA| 3 PD +DI/DO 3 PD MOVIMOT®:ille + I/O:ille 64 bittia

9.3 INTERBUS-materlaitteen konfigurointi

Masterlaitteessa oleva yksikkd konfigurointi tapahtuu konfigurointiohjelmiston "CMD-
Tool" (CMD=Configuration-Monitoring-Diagnosis) avulla kaksivaiheisesti. Ensimmai-
sessa vaiheessa laaditaan vaylan rakenne. Sen jalkeen seuraa prosessidatan kuvaus
ja osoitteiden anto.

9.3.1 Vaylan rakenteen konfigurointi

Vaylan rakenne voidaan konfiguroida CMD-tyékalun IBS CMD avulla online tai offline.
Offline-tilassa MFI konfiguroidaan "Lisda tunnuskoodeineen" -toiminnon avulla. Ohjel-
maan on syotettava seuraavat tiedot:

9.3.2 Offline-konfigurointi: Lisda tunnuskoodeineen

Ohjelman asetus: Toiminto / merkitys
Tunnuskoodi: 3 desimaalia Digitaalinen moduuli + 1/O-data
Prosessidatakanava: Tama asetus riippuu MFI-yksikén DIP-kytkimista 1, 2 ja 7

32 bittia 2PD

48 bittia 3PDtai 2 PD + /0O

64 bittia (toimitettaessa) 3PD+1/0
Vaylaaseman laji: Kaukovayldasema

9.3.3 Online-konfigurointi: Konfigurointikehyksen luku

Aluksi voidaan myds asentaa INTERBUS-jarjestelma kokonaisuudessaan, johdottaa
kaikki MFI-liitynnat ja tehda DIP-kytkinten asetukset. Sen jalkeen voidaan CMD-ty6-
kalun avulla lukea vaylan rakenne (konfigurointikehys) kokonaisuudessaan. Tassa
yhteydessa kaikki MFI-yksikot asetettuine dataleveyksineen tunnistetaan automaatti-

sesti.
OHJEITA
° Prosessidatakanavan pituuden ollessa 48 bittid on otettava huomioon MFI-yksikén
DIP-kytkinten 1, 2 ja 7 asetukset, koska prosessidatakanavan tata pituutta kdytetdan
1 seka konfiguroinneille 3 PD ettd 2 PD + DI/DO. Lukemisen jalkeen MFI ilmestyy naky-
viin digitaalisen I/O-moduulin (tyyppi DIO) muodossa.
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9.4 Prosessidatan kuvauksen laatiminen

Yleensa CMD-tydkalu tuottaa MFI-yksikdn kaikkea prosessidataa koskevan oletuskuva-
uksen. Ohjainlaitteen 1/O-aluetta voidaan osoittaa aloitusosoitteella. Tassa vaihtoeh-
dossa digitaali-/I/O:iden osoitteet ovat suoraan MOVIMOT®-prosessidataosoitteiden
perassa ja siten mahdollisesti ohjausjarjestelman (analogisten) oheislaitteiden osoite-
alueella. Siina tapauksessa I/0O-sanan varatut bitit vievat turhaan ohjausjarjestelman
muistitilaa. Sopivalla prosessidatan kuvauksella varatut bitit voidaan suodattaa pois ja
esimerkiksi jokaiselle prosessidatasanalle voidaan antaa oma osoite.

9.4.1 Esimerkki 1: Prosessidatan oletuskuvaus

Seuraavasta taulukosta ilmenee yksinkertaisin vaihtoehto prosessidatan kuvauksesta.
MIF-yksikoén nelja prosessidatasanaa ilmoittavat, ettd on kyse prosessidatan kokooon-
panosta 3 PD+DI/DO. Tulo- ja Idhtdalueita varten annetaan nyt erikseen alkuosoite
P132. Kaikki prosessidatasanat ovat aukottomasti perakkain.

Vaylaaseman nimi | Tunnus | T-nro | Prosessidatan nimi | 1/ O | Pituus | Tavua | Bittid Valinta
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI 23 TULO I 64 0 0 P132
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI23 LAHTO 0] 64 0 0 P132

Seuraava kuva esittaa kaaviomaisesti INTERBUS-masterlaitteen osoitealueen proses-

sidataa.
(1]
e ~——
- ; PO >  MOVIMOT®+ MFI
P132 | ;PO1
2] P134 [;PO2 PO1 ‘ PO2 ‘ PO3 ‘ DO
P136 | ;PO3 A
P138 DO (Word)
- -t PI
P132  |}PI1
o) [_P13a | 1Pi2 Pi [ P2 [ P3 | DI
P136 | [PI3
|| P138 | DI (Word)
L
1381688075
[1] INTERBUS-masteryksikon PO Prosessin lahtodata PI Prosessin tulodata
osoitealue PO1 Ohjaussana PI1  Tilasana 1
[2] Lahtdjen osoitteet PO2 Kayntinopeus [%] PI2  Lahtdvirta
[3] Tulojen osoitteet PO3 Ramppi PI3 Tilasana 2
DO Digitaalilahdot DI  Digitaalitulot

Prosessidataan paastaan nyt ohjausjarjestelméassa kasiksi seuraavasti:

Kirjoittaminen osoitteisiin PO1..3: TPW132, TPW 134, T PW 136
Lukeminen osoitteista PI1..3: L PW 132, LPW 134, L PW 136
Lahtojen asettaminen: T PW 138
Tulojen lukeminen: L PW 138
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9.4.2 Esimerkki 2: MOVIMOT®- ja DI/DO-prosessidatan erotus ja optimointi

Huomattavasti tehokkaampaa on erottaa MOVIMOT®-prosessidata ja digitaali-l/O:iden
I/O-data, joiden pitaisi sédnnéonmukaisesti olla ohjausjarjestelman bittiosoitettavalla alu-
eella. Seuraavassa taulukossa on esitetty, kuinka tdma erotus tapahtuu.

Vdylaaseman nimi | Tunnus | T-nro| Prosessidatan nimi | 1/ O | Pituus | Tavua | Bittia Valinta
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 | MFI 23 TULO | 64 0

MOVIMOT® + MFI 3 1.0 | MFI-PI1..3 I 48 0 0 P12
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 | MFI-DI I 16 7 0 P100
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 | MFI 23 LAHTO o 64 0 0

MOVIMOT® + MFI 3 1.0 | MFI-PO1..3 o 48 0 0 P12
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 | MFI-DI (e} 16 7 0 P100

Seuraava kuva esittaa kaaviomaisesti tatd INTERBUS-masteryksikdn osoitealueen pro-
sessidatan optimoitua muunnosta.

(]

moviMoT &+ MFI

e ~———

AB100 DO (Lowbyte)
2] P132 }PO1

P134 |}PO2 PO1 | PO2 | PO3 |
| P136 |}PO3 PO
[[EB100] |- DI (Lowbyte)
[31{[_P132_|}PI1 P | P2 [ P |

P134 | |PI2 — =

P136 | [PI3 =

—

[1] INTERBUS-masteryksikon
osoitealue

[2] Lahtdjen osoitteet

[3] Tulojen osoitteet

PO Prosessin lahtodata
PO1 Ohjaussana

PO2 Kayntinopeus [%]
PO3 Ramppi

DO Digitaalilahdot

Pl
PI1
PI2
PI3
DI

1381706507

Prosessin tulodata
Tilasana 1
Lahtovirta
Tilasana 2
Digitaalitulot

Prosessidataan paastaan nyt ohjausjarjestelmassa kasiksi seuraavasti:

Kirjoittaminen osoitteisiin PO1..3:

Lukeminen osoitteista P11..3:
Lahtojen asettaminen:
Tulojen lukeminen:
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TPW 132, T PW 134, T PW 136

L PW 132, L PW 134, L PW 136
AB 100 (esim. S A 100.0)
EB 100 (esim. U E 100.0)

Kaésikirja — InterBus-liitynnét, -kenttéjakolaitteet




Kayttoonotto INTERBUS-liityntayksikkoa MFI kaytettaessa (kuitukaapeli) (‘CD
Prosessidatan kuvauksen laatiminen @

9.4.3 Esimerkki 3: MFl-yksikon prosessidatan yksityiskohtainen kuvaus

Tassa esimerkissd MOVIMOT®:in ja DI/DO:n prosessidata erotetaan samalla tavalla
kuin esimerkissa 2. Jokainen prosessidatasana kuvataan nyt kuitenkin yksitellen. Nain
esityksesta tulee huomattavasti selkeampi. Prosessidataan paastaan kasiksi samalla
tavalla kuin esimerkissa 2.

Vaylaaseman nimi Tunnus | T-nro | Prosessidatan 1/0 Pituus | Tavua Bittida | Valinta
nimi

MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI 23 TULO | 64 0 0

MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI-PI1 | 16 0 0 P132
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI-PI2 | 16 2 0 P134
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI-PI3 | 16 4 0 P136
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI-DI | 16 7 0 P100
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MF1 23 LAHTO (0] 64 0 0

MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI-PO1 (0] 16 0 0 P132
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI-PO2 O 16 2 0 P134
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI-PO3 O 16 4 0 P136
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI-DI (0] 16 7 0 P100

9.4.4 Ohjausjarjestelmin ohjelma

Esimerkkkiohjelma (edelld mainitulle konfiguroinnille sovitettuna) MOVIMOT®-kéytt6-
laitteen ohjaukseen INTERBUS-vaylan kautta on esitelty luvussa "Ohjelmaesimerkki
Simatic S7:n ja kenttavaylan yhteydessa" (— sivu 158).

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet
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10.1

10.1.1

INTERBUS-liityntayksikon MFI toiminta (kuitukaapeli)
Prosessitietojen ja anturin / toimilaitteen kasittely

INTERBUS-liityntayksikon MFI toiminta (kuitukaapeli)
Prosessitietojen ja anturin / toimilaitteen kasittely

INTERBUS-liityntayksikot MFI mahdollistavat MOVIMOT®-kolmivaihemoottoreiden
ohjausjarjestelman liittdmisen ohella myés lisdantureiden / toimilaitteiden littdmisen nel-
jaan digitaaliseen tulo- ja kahteen digitaaliseen lahtoliittimiin. INTERBUS-protokollaan
litetdan talldin MOVIMOT®—prosessidatan peraan ylimaarainen 1/O-tavu, joka kuvaa
MFI-yksikon digitaalisia lisatuloja ja -lahtoja.

Prosessidata koodataan yhtenaisen, integroiduille SEW-taajuusmuuttajille tarkoitetun
MOVILINK®-profiilin avulla luvussa "MOVILINK®-laiteprofiili" (— sivu 154) kuvatulla
tavalla.

INTERBUS-maksimikonfigurointi “3 PD + DI/DO"

MOVIMOT® + MF..

Master PO

[ pot | P2 | pPo3 | DO

] P \ PI2 | P13 | DI

-t PI

1381875851

PO Prosessin lahtédata PI Prosessin tulodata ‘
PO1 Ohjaussana PI1  Tilasana 1
PO2 Kayntinopeus [%] P12  Lahtovirta
PO3 Ramppi PI3  Tilasana 2
DO Digitaalilahdot DI Digitaalitulot
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MFI123 / MFI33-yksikoiden I/O-sanan rakenne

10.2 MFI23 / MFI33-yksikdiden I/O-sanan rakenne

varattu, arvo =0

Lahtoriviliitin DI 1

Lahtoriviliitin DI O

(T rrrrrrr
—’|15|14|13|12|11|1o|9|8|7|6|5|4|3|2|1|o| '

Digitaalilahdot

INTERBUS-

masterlaite MFi23

Digitaalitulot

‘_ |15|14|13|12|11|1o|9|8|7|6|5|4|3|2|1|o|4—
LI [T | T[T 1

Tuloriviliitin DI 0

Tuloriviliitin DI 1

Tuloriviliitin DI 2

Tuloriviliitin DI 3

varattu, arvo =0

INTERBUS-

masterlaite MFI33

Digitaalitulot

4—|15|14|13|12|11|1o|9|a|7|6|5|4|3|2|1|o|4—
NN L T T |

Tuloriviliitin DI 0

Tuloriviliitin DI 1

Tuloriviliitin DI 2

Tuloriviliitin DI 3

Tuloriviliitin DI 4

Tuloriviliitin DI 5

varattu, arvo = 0

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet
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10.3 INTERBUS-oheislaitevika
INTERBUS-liityntayksikot kykenevat ilmoittamaan seuraavat viat myds oheislaitevi-
koina INTERBUS-masterlaitteelle:
* Vika 83 "L&hddn oikosulku" ja
+ liian alhainen syo6ttéjannite US1

Viat voidaan kuitata INTERBUS-masterlaitteessa CMD-tydkalun avulla (lisakortti,
oikeanpuoleinen nappain: Kayttd / Muut toiminnot / Moduulivirhe).

10.4 LED-merkkivalojen merkitys

INTERBUS-liityntayksikdssa MFI on viisi LED-merkkivaloa INTERBUS-diagnostiikkaa
varten seka yksi lisa-LED jarjestelmavikojen ilmaisuun.

e ® |

z @RC @Uust

(%2}

é @52 @Us2 |
u'é @RD @FO1

g @R @Fo2

SEW

1383326987
10.4.1 LED UL "Logiikan jannite" (vihrea)
Tila Merkitys Vianpoisto
paalla «  syottojannite on kytketty -
pois »  syottojannite puuttuu » Tarkista 24 V DC-sy6ttojannite ja MFI-yksikon
johdotus

10.4.2 LED RC "Kaukovaylan tarkistus” (vihrea)

Tila Merkitys Vianpoisto

paalla * tuleva kaukovaylayhteys -
kunnossa

pois » tuleva kaukovaylayhteys » Tarkista tulevan kaukovaylan kaapeli
hairiytynyt
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10.4.3 LED BA "Vayla aktiivinen" (vihred)

Tila Merkitys Vianpoisto
paalla » Datasiirto INTERBUS- -
vaylalla aktivoitu
pois + eidatasiirtoa, INTERBUS * Tarkista tulevan kaukovaylan kaapeli
ei toiminnassa » Kayta vikojen paikannukseen muilta osin master-
laitteen diagnostiikkanayttta
vilkkuu * vayla aktivoitu, ei syklista -
datasiirtoa

10.4.4 LED RD "Kaukovayldn poiskytkenta" (keltainen)

Tila Merkitys Vianpoisto
paalla * lahteva kaukovayla kyt- -
ketty pois (vain vikatapauk-
sessa)
pois * lahteva kaukovayla ei ole -
poiskytkettyna

10.4.5 LED TR "Lihetys" (vihre)

Tila ‘ Merkitys Vianpoisto
paalla » Parametridatan siirto -

PCP:n kautta
pois * ei parametridatan siirtoa -

PCP:n kautta

10.4.6 LED SYS-F "Jirjestelmavika” (punainen)

Tila Merkitys Vianpoisto

pois ¢ MFI-yksikén ja -
MOVIMOT®—taajuusmuut-
tajan normaali toimintatila

vilkkuu 1x *  MFI-yksikon toimintatila » Evaluoi ohjausjarjestelman MOVIMOT®-tilasa-
OK, MOVIMOT® ilmoittaa nassa 1 oleva vian koodinumero
viasta * Noudata vianpoistossa MOVIMOT®-taajuusmuut-

tajan kayttoohjetta
+  Nollaa MOVIMOT® tarvittaessa ohjausjarjes-
telman kautta (ohjaussanan reset-bitin avulla)

vilkkuu 2x «  MOVIMOT®ei reagoi * Tarkista MOVIMOT®-taajuusmuuttajan DIP-kyt-
INTERBUS-masterin kimet S1/1 ... S1/4
ohjearvoihin, koska PO- * Aktivoi PO-data asettamalla RS-485-vaylan osoit-
dataa ei ole aktivoitu teeksi 1
paalla + Tiedonsiirtoyhteys MFI- «  Tarkista MFI-yksikén ja MOVIMOT®-taajuusmuut-
yksikon ja MOVIMOT®- tajan valinen sahkoéinen yhteys (liittimet RS+ ja
taajuusmuuttajan valilla on RS-)
hairiytynyt tai poikki *  Ks. my0s luku "Sahkéinen asennus” ja luku "Asen-
nuksen EMC-yhteensopiva suunnittelu”
(— sivu 35)

« Kenttajakolaitteen huolto-
kytkin on POIS-asen-
nossa.

Tarkista kenttajakolaitteen huoltokytkimen asetus

LED "SYS-F" on PD-kokoonpanoissa 0 PD +DI/DO ja 0 PD+DI yleensd sammu-
neena, koska aktivoituna ovat tidssad toimintatilassa vain MFIl-yksikén 1/O-
moduulin toiminnot.
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10.4.7 US1 (vihred)
Syéttéjannitteen Ugq valvonta

Tila Merkitys

pois Ug1 ei kaytettavissa

vilkkuu Ug sallitun jannitealueen alapuolella
paalla Ug kaytettavissa

10.4.8 US2 (vihred)
Syéttdjannitteen Ug, valvonta

Tila Merkitys
paalla Ug, kaytettavissa
pois Ug, ei kaytettavissa tai sallitun jannitealueen alapuolella

10.4.9 FO1 (keltainen)
Saapuvan kuitukaapeliyhteysvalin valvonta (Fiber Optic)

Tila Merkitys

paalla Saapuva kuitukaapeliyhteysvali epakunnossa tai on paasty jarjestelman rajoille
saadon alaisessa kaytdssa

pois Saapuva kuitukaapeliyhteysvali kunnossa

10.4.10 FO2 (keltainen)

Lahtevan kuitukaapeliyhteysvalin valvonta (Fiber Optic)

Tila Merkitys

paalla Lahteva kuitukaapeliyhteysvali epakunnossa tai on paasty jarjestelman rajoille
saadon alaisessa kaytossa

pois Lahteva kuitukaapeliyhteysvali kunnossa tai ei varattuna
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10.5 MFl-jarjestelméviat / MOVIMOT®-viat

Mikali MFI-yksikko ilmoittaa jarjestelmaviasta (LED "SYS-F" palaa jatkuvasti), MFI-
yksikon ja MOVIMOT®-taajuusmuuttajan valinen tiedonsiirtoyhteys on katkennut. Tieto
tasta jarjestelméaviastavalitetaan vikakoodin 914, muodossa prosessin tulodatan tilatie-
tosanojen kautta ohjausjarjestelmalle. Koska kyseinen jarjestelmavika on yleensa
merkki johdotusongelmista tai MOVIMOT®-taajuusmuuttajan puuttuvasta 24 V-
syo6ttojannitteestd, ei nollausta voi tehda ohjaussanan avulla! Kun tiedonsiirtoyh-
teys on palautunut ennalleen, vikailmoitus nollautuu automaattisesti. Tarkista
MFI-yksikon ja MOVIMOT®-taajuusmuuttajan valinen sahkdinen liitdnta. Prosessin tulo-
data ldhettada jarjestelmavian esiintyessa kiinteasti maaritetyn bittikuvion, koska voi-
massa olevia MOVIMOT®-tilatietoja ei ole en&a kaytettavissa. Ohjausjarjestelman sisai-
seen evaluointiin voidaan siten kayttaa vain tilatietosanan bittia 5 (vika/virhe) seka vika-
koodia. Mitkdan muut tiedot eivat ole voimassa!

Prosessin tulosana Hex-arvo Merkitys
PI1: Tilasana 1 5B20yex Vikakoodi 91, bitti 5 (vika/virhe) = 1
Mitkd&n muut tilatiedot eivéat ole voimassal!
PI2: Virran oloarvo 0000pex Tilatiedot eivat ole voimassal
PI3: Tilasana 2 0020pex Bitti 5 (vika/virhe) = 1
Mitkd&n muut tilatiedot eivéat ole voimassal!
Digitaalitulojen XXhex Digitaalituloissa vaikuttava tulodata
tulotavu paivittyy tasta eteenkin pain!

Digitaalitulojen tulotietoja paivitetdan edelleen ja niita voi siten kayttda ohjausjarjes-
telman sisdisessa evaluoinnisssa.

10.5.1 INTERBUS-aikavalvonta

INTERBUS-vaylan kautta tapahtuvan datsiirron pysahtyessa MFI-yksikon kenttavaylan
aikavalvonta-ajastin alkaa toimia (oletusarvo 630 ms). Datasiirron katketessa fyysisesti
aika on noin 25 ms. LED-merkkivalo "BA" sammuu ja ilmaisee samalla, etta
INTERBUS-datasiirtoa ei tapahdu. MOVIMOT® hidastuu heti viimeksi voimassa ollutta
ramppia noudattaen; noin sekunnin kuluttua rele "kayttovalmis" paastaa ja ilmoittaa
siten hairiosta.

Digitaalilahdoét nollautuvat heti kenttédvaylan aikavalvonta-ajan kuluttua umpeen!

10.5.2 INTERBUS-master aktiivinen / ohjausjarjestelma epakunnossa

Kun ohjausjarjestelméd saatetaan AJO-tilasta SEIS-tilaan, INTERBUS-masterlaite
asettaa kaikkiin prosessilahtdihin arvon 0. MOVIMOT® saa 3 PD-kaytdssa vain ramp-
piohjearvon = 0.

INTERBUS-masterlaite nollaa myoés lahdét DO 0 ja DO 1!
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10.6 Diagnostiikka INTERBUS-masterlaitteen (G4) viélityksella

Kaikki neljannen sukupolven INTERBUS-masterlaitteet tarjoavat laajat diagnostiikka-
mahdollisuudet seka tilatieto- ja diagnostiikkanayton valityksella ettd ohjausjarjestelman
sisalld. Koska MFI-yksikké perustuu INTERBUS-protokollapiirin SUPI 3, se tukee
kaikkia oleellisia G4-diagnoosimahdollisuuksia. Masterlaitteen dokumentit sisaltavat
lisatietoja diagnostiikasta. Seuraavasta taulukosta ilmenevat tarkeimmat MFI-yksikdn

110

yhteydessa esiintyvat vikakoodit sekd yksityiskohtaiset vianpoisto-ohjeet.

10.6.1 G4-masterlaitteiden tilatieto- ja diagnostiikkandyton kautta saatavat diagnoosiviestit

Vian Vikakoodi @ Kuvaus Vianpoisto

nimi (hex)

DEV 0C40 Vika jossakin vayldasemassa (Device). Tarkista MFI-yksikon DIP-kytkimen
Kyseisen MFI-yksikdn pituuskoodi ei asetukset.
tdsmaa konfigurointikehykseen syodtetyn
arvon kanssa.

DEV 0C70 Datasiirto on katkennut, koska joko Tarkista, etta MFI-yksikon DIP-kyt-
SUPI 3-piirin alustus on epaonnistunut tai | kimen asetukset on tehty oikein.
MFI-yksikkd on viallinen. Tama vikakoodi
esiintyy myds silloin kun valitaan jokin
DIP-kytkimen jo varatuista asetuksista!

PF TEN 0BB4 Kymmenen viimeisen oheislaitevian (PF) | Tarkista MFI-yksikon johdotus ja séh-
vikahistoria. MFI-yksikko ilmoittaa oheis- | kdinen suojaus. Tarkista jannite US2.
laiteviasta, kun mikroprosessori on nol- Kytke MFI-yksikk6 uudelleen paalle.
lattu (EMC-hairididen tai laitevian vuoksi) | Mikali vika toistuu, vaihda MFI-elekt-
tai jannite US2 on pudonnut sallitun roniikka tai kddnny SEW-EURO-
alueen alapuolelle. DRIVEn puoleen.

INTERBUS-masterlaitteen dokumentit sisaltavat lisatietoja diagnostiikkaviesteista.
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10.7 Prosessidatan valvonta

INTEBUS-vaylan ollessa AJO-tilassa masterlaitteen ja MFI-yksikon valilla vaihdettavaa
prosessidataa voidaan analysoida masterlaitteen tilatieto- ja diagnostiikkanayton vali-
tykselld valvonta- eli monitorointitilassa ("MONI"). Taman menetelman avulla voidaan
yksinkertaisesti analysoida, mita ohje- ja oloarvoja masterlaitteen ja MFI-yksikon valilla
vaihdetaan. Seuraava esimerkki selventda tdman valvontatoiminnon hyvaksikayttéa.

10.7.1 Esimerkki prosessidatan valvonnasta

MFI-yksikk6d kaytetdan kokoonpanossa "3 PD + DI/DO". Osoitteiden anto tapahtuu
prosessidatan kuvauksessa seuraavasti:

Prosessin lidhtevi data INTERBUS-masterlaitteelta MFl-yksikk6on (LAHTO):

MFI-PO 1..3: Osoite P132...136
MFI-DI: Osoite P100

Prosessin tuleva data MFIl-yksikosta INTERBUS-masterlaitteeseen (TULO):
MFI-PI 1..3: Osoite P132...136

MFI-DlI: Osoite P100

Toimintatilassa MONI MFI-prosessidataa voidaan nyt analysoida seuraavasti:

Merkitys Prosessidatan Asetus diagnostiikkanaytolla:
nimi Toimintatila MONI (valvonta)
Suunta Valinta
Ohjaussana 1 MOVIMOT®:iin MFI-PO1 LAHTO P132
Kéayntinopeuden ohjearvo [%] MOVIMOT®:iin = MFI-PO2 LAHTO P134
Ramppi [ms] MOVIMOT®:iin MFI-PO3 LAHTO P136
Digitaalilahtéjen tilat MFI-yksikosta MFI-DI LAHTO P100
Tilasana 1 MOVIMOT®:ista MFI-PI1 TULO P132
Naennaisvirran oloarvo MOVIMOT®:ista MFI-PI2 TULO P134
Tilasana 2 MOVIMOT®:ista MFI-PI3 TULO P136
Digitaalitulojen tilat MFI-yksikosta MFI-DI TULO P100
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Kayttoonotto INTERBUS-liityntayksikkoa MQI kaytettaessa (kuparikaapeli)
Kayttdonotto

11 Kayttoonotto INTERBUS-liityntayksikkoa MQI kaytettiaessa
(kuparikaapeli)
11.1 Kayttéonotto

1

HUOM!

T4ssa luvussa kuvataan MOVIMOT® MM..D:n ja C:n kayttdonottovaiheet Easy-Mode-
tilassa. MOVIMOT® MM..D:n Expert-Mode-tilassa tapahtuvaa kayttoénottoa koskevia
lisatietoja on kayttdohjeessa "MOVIMOT® MM..D jossa on kolmivaihemoottori
DRS/DRE/DRP".

A VAARA!

MOVIMOT®-taajuusmuuttaja on erotettava verkosta ennen sen irrottamista / asenta-
mista. Vaarallisia jannitteitad voi esiintyd vield minuutin kuluttua verkosta erottamisen
jalkeen.

Kuolema tai vakavia loukkaantumisia sahkoiskun seurauksena.

+  Kytke MOVIMOT®-taajuusmuuttaja jannitteettomaksi ja varmista, etta jannitteen-
syottda ei voi kytkead tahattomasti paalle.
» Odota sen jalkeen vahintdan yksi minuutti.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ja ulkoisten lisalaitteiden, kuten jarruvastuksen (var-
sinkin jaahdytuselementtien), pinnat olla erittain kuumia kaytén aikana.

Palovammojen vaara.

+ Koske MOVIMOT®-kéytt6Iaitteeseen ja ulkopuolisiin lisalaitteisiin vasta kun ne ovat
jaahtyneet riittavasti.

OHJEITA

+ Katkaise 24 V-syéttdjannite ennen (MQI-yksikdn) kotelon kannen irrottamista/asen-
tamista!

* Irrotettaessa vaylamoduuli katkeaa INTERBUS-renkaan rakenne, ts. koko vaylajar-
jestelma ei ole enda toimintavalmiina!

* Noudata lisdksi luvussa "Kenttdjakolaitteiden tdydentavat kayttdonotto-ohjeet”
annettuja ohjeita — sivu 137.

112

OHJEITA

+ Irrota tilatieto-LED:in maalinsuojakansi ennen kayttéonottoa.

+ Poista maalinsuojakelmut tyyppikilpien paaltéd ennen kayttéonottoa.

« Tarkista, onko kaikki suojakannet asennettu asianmukaisella tavalla.

* Pida jannite poiskytkettynd vahintdan 2 s verkkokontaktorin K11 suojaamiseksi.
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Kayttoonotto INTERBUS-liityntayksikkoa MQI kaytettaessa (kuparikaapeli) (‘CD 11

Kayttoonotto @

1. Tarkista, ettd MOVIMOT®-taajuusmuuttaja ja INTERBUS-liitantdmoduuli (MFZ11,
MFZ13, MFZ16, MFZ17 tai MFZ18) on liitetty toisiinsa oikein.

2. Aseta MOVIMOT®-taajuusmuuttajan DIP-kytkin  S1/1 (ks. kyseessa oleva
MOVIMOT®-kayttoohje) asentoon "PAALLA" (= osoite 1).

1158400267

3. Kierrda MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ohjearvopotentiometrin f1 paalla oleva sulku-
tulppa irti.

4. Aseta ohjearvopotentiometrista f1 suurin pydrintanopeus.

f [Hz] 100 ]
751
i,
50-
v 251
2.
0
1158517259
[11 Potentiometrin asento
5. Kierra ohjearvopotentiometrin sulkutulppa ja tiiviste takaisin paikoilleen.
HUOM!
+ Teknisissa tiedoissa ilmoitettu kotelointiluokka péatee vain, mikali ohjearvopotentio-
metrin ja diagnoosiliitynnan X50 sulkutulpat on asennettu oikein.
1 - Mikali sulkutulppaa ei ole asennettu tai se on asennettu vaarin, MOVIMOT®-taa-
juusmuuttaja voi vaurioitua.

6. Aseta minimitaajuus f,;,, kytkimella f2.

Toiminto Asetus
Asento 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Minimitaajuus f.i, [HZz] 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttéjakolaitteet 113




11 (‘CI) Kayttoonotto INTERBUSHliityntiyksikkoa MQI kiytettiessi (kuparikaapeli)

@ Kayttdonotto

7. Ellei ramppia aseteta kenttdvaylan kautta (2 PD), se asetetaan MOVIMOT®-taajuus-
muuttajan kytkimellad t1. Ramppiajat perustuvat ohjearvon askelmuutokseen, jonka
suuruus on 50 Hz.

Toiminto Asetus
Asento 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
g Ramppiaika t1 [s] 0.1 0.2 0.3 0.5 0.7 1 2 3 5 7 10

8. Tarkista, onko MOVIMOT®:ista aktivoitu toivottu pyOrimissuunta:

Liitin R Liitin L Merkitys
aktivoitu aktivoitu *  Molemmat pydrimissuunnat on aktivoitu
= |ICC
N ol
aktivoitu ‘ ei aktivoitu *  Vain pyo6rimissuunta myotapaivaan on aktivoitu
Vastapaivaan-ohjearvo aiheuttaa kaytdn pysahtymisen
>
50
ei aktivoitu ‘ aktivoitu * Vain pyodrimissuunta vastapaivaan on aktivoituna
Myoétapaivaan-ohjearvo aiheuttaa kaytdn pysahtymisen
=z [C
BN o E
ei aktivoitu ‘ ei aktivoitu » Laite on lukittu tai kayttolaite pysaytetdan
zl [CG
N [a'ad JN

9. Tee MQI-DIP-kytkimen asetukset luvussa "MAQI-DIP-kytkimen asetusten teko"
(— sivu 115) olevan kuvauksen mukaan.

10.Aseta MOVIMOT®-taajuusmuuttaja ja MQI-yksikdn kotelon kansi paikoilleen ja kiin-
nitad ne ruuveilla.

11.Kytke syottojannite (24 V DC) INTERBUS-liityntayksikolle MQI ja MOVIMOT®-taa-
juusmuuttajalle. MQI-yksikdn LED-merkkivalojen "UL" ja "RD" taytyy nyt syttya ja
punaisen LEDin "SYS-F" sammua. Ellei nain kay, mahdolliset johdotus- ja/tai asetus-
virheet voidaan paikallistaa LED-merkkivalojen tilojen perusteella. LED-merkkiva-
lojen tilat on kuvattu luvussa "LED-merkkivalojen merkitys" (— sivu 134).

12.Konfiguroi INTERBUS-liityntayksikk6 MQI INTERBUS-masterlaitteeseen luvussa
"INTERBUS-masterlaitteen konfigurointi" olevan kuvauksen mukaan.
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Kayttoonotto INTERBUS-liityntayksikkoa MQI kaytettaessa (kuparikaapeli)
MQI-DIP-kytkimen asetusten teko

C xDOT
@7

11.2 MQI-DIP-kytkimen asetusten teko

Seuraava kuva esittdd MQI-DIP-kytkinten tehdasasetusta:

S1

END NEXT— [4]

var, — [3]
PCP 2

PCP 1} [2]
PD4

PD3

PD2
PD1

(1]

1383519243

[11 Prosessidatan pituuden asetus
[2] PCP-pituuden asetus

[3] varattu, asento = POIS

[4] Next/End-kytkin

11.2.1 Prosessidatan pituuden asetus

DIP-kytkimilla S1/1 ... S1/4 asetetaan prosessidatan leveys 10 sanan pituuteen saakka
(ks. seuraava taulukko). Prosessidatan avulla ohjataan MQI-yksikkdon liitettyja
MOVIMOT®—taajuusmuuttajia. Prosessidatakanava huolehtii ohjaus- ja tilatietoinfor-
maation vaihdosta. Prosessidatasanojen lukumaara maaraytyy niiden IPOS-sovel-
luksen mukaan. IPOS kasittelee kaiken datan.

$112° s1/22' s1/32> $1/42% Kuvaus/Nimike  Toiminta INTERBUS-datan
leveys

POIS POIS POIS POIS | varattu ei mitdan IB-alustusvirhe
PAALLA. POIS ~ POIS  POIS 1PD 1 PD MQl-yksikélle | 16 bittia

POIS | PAALLA POIS | POIS 2PD 2 PD MQl-yksikdlle 32 bittia
PAALLA PAALLA POIS  POIS 3PD 3 PD MQl-yksikdlle 48 bittia

POIS  POIS PAALLA POIS 4PD 4 PD MQl-yksikélle = 64 bittid
PAALLA POIS PAALLA POIS 5PD 5 PD MQl-yksikdlle 80 bittia

POIS | PAALLA PAALLA POIS 6PD 6 PD MQl-yksikdlle 96 bittia
PAALLA PAALLA PAALLA POIS 7PD 7 PD MQl-yksikdlle 112 bittia

POIS = POIS  POIS | PAALLA 8PD 8 PD MQl-yksikdlle 128 bitti&
PAALLA POIS ~ POIS  PAALLA 9PD 9 PD MQl-yksikdlle 144 bitti&

POIS | PAALLA POIS | PAALLA 10PD 10 PD MQl-yksikslle | 160 bittia

11.2.2 PCP-pituuden asetus

Kytkimilla S1/5 ... S1/6 asetetaan PCP-pituus. PCP on INTERBUS-vaylan parametrika-
nava; sen avulla tapahtuu MQI-yksikén ja MOVIMOT®-taajuusmuuttajan parametrointi.
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@ MQI-DIP-kytkimen asetusten teko

PCP-kanava PCP-kanavan pituudeksi voidaan asettaa O ... 4 sanaa. Parametridatan vaihtoa varten
on asetettava vahintdan yksi sana. Asetuksen ollessa sitd suurempi kasvaa siirtono-
peuskin.

PCP-kanavan mahdolliset asetukset iimenevat seuraavasta kuvasta:

0 PCP-sanaa 1 PCP-sana 2 PCP-sanaa 4 PCP-sanaa

END ([ leNEXT END [ leNEXT END ([ JoNEXT END [l NEXT

Qj.\ res. Qj.\ res. er\ res. er\ res.
W< PcP2 W< PcP2 B orcr2 B o PcP2
W PP W - PcP1 W PcP1 W - PcP1
()~ PD4 ()~ PD4 ()« PD4 ()~ PD4
("} PD3 k> PD3 () PD3 () PD3
([M~PD2 (e PD2 \m [~ PD2
ZI - PD1 ZI ) PD1 ZI - PD1 Z0 - PD1

1383542539

MQI tukee enimmillddn 10 sanan dataleveyttd. Kelvolliset asetukset on esitetty ohei-
sessa taulukossa.

Prosessidatasanojen 0 PCP-sanaa 1 PCP-sana 2 PCP-sanaa 4 PCP-sanaa
lukumaara

1

©| oo N oo b~ WIN

-
o

= kelvollinen asetus

HUOM!
o + Kytke MIQ-yksikkd jannitteettdomaksi ennen jokaista DIP-kytkimen asetuksen muu-
tosta. DIP-kytkinten S1/1 ... S1/6 asetukset ovat voimassa vain alustuksen aikana.
1 » DIP-kytkinten S1/1 ... S1/6 luvattomat asetukset MQI-yksikké ilmaisee tunnuskoo-
dilla "Mikroprosessori ei valmis" (38h).

11.2.3 NEXT-/END-kytkin

Kytkin S1/8 ilmoittaa, onko INTERBUS-vaylassa seuraavaa vayldasemaa (OFF =
NEXT) vai onko MQlI viimeinen vayldasema (ON = END).
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Kayttoonotto INTERBUS-liityntayksikkoa MQI kaytettaessa (kuparikaapeli)
INTERBUS-masterlaitteen konfigurointi

11.3 INTERBUS-masterlaitteen konfigurointi

Masterlaitteessa olevan MQI-yksikdn konfigurointi konfigurointiohjelmiston "CMD-Tool"
(CMD=Configuration-Monitoring-Diagnosis) avulla tapahtuu kaksivaiheisesti. Ensim-
maisessa vaiheessa laaditaan vaylan rakenne. Sen jalkeen seuraa prosessidatan

kuvaus ja osoitteiden anto.

11.3.1 Vaylan rakenteen konfigurointi

Vaylan rakenne voidaan konfiguroida CMD-tydkalun "IBS CMD" avulla online- tai
offline-periaatteella. Pois-tilassa MQI voidaan konfiguroida toiminnon "Lisaa tunnuskoo-

deineen" avulla. Ohjelmaan on sydtettdva seuraavat tiedot:

Offline-konfigurointi: Liittdminen tunnuskoodeineen

C &9,

Ohjelman asetus Toiminto/merkitys
Tunnuskoodi 3 desimaalia Digitaalinen moduuli + 1/0O-data

16 bittia 1PD

32 bittia 2PD

48 bittia 3PD

64 bittia 4 PD
Prosessidatakanava 80 bitia SFD

96 bittia 6 PD

112 bittia 7PD

128 bittia 8 PD

144 bittia 9PD

160 bittia 10 PD
Tunnuskoodi 227 desimaalia Drivecom 1 PCP-sana

16 bittia 1 PD + 1-sanainen PCP

32 bittia 2 PD + 1-sanainen PCP

48 bittia 3 PD + 1-sanainen PCP

64 bittia 4 PD + 1-sanainen PCP
Prosessidatakanava 80 bittia 5 PD + 1-sanainen PCP

96 bittia 6 PD + 1-sanainen PCP

112 bittia 7 PD + 1-sanainen PCP

128 bittia 8 PD + 1-sanainen PCP

144 bittia 9 PD + 1-sanainen PCP
Tunnuskoodi 224 desimaalia Drivecom 2 PCP-sanaa

16 bittia 1 PD + 2-sanainen PCP

32 bittia 2 PD + 2-sanainen PCP

48 bittia 3 PD + 2-sanainen PCP
Prosessidatakanava 64 bittia 4 PD + 2-sanainen PCP

80 bittia 5 PD + 2-sanainen PCP

96 bittia 6 PD + 2-sanainen PCP

112 bittia 7 PD + 2-sanainen PCP

128 bittia 8 PD + 2-sanainen PCP
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@ Prosessidatan kuvauksen laatiminen

Ohjelman asetus Toiminto/merkitys
Tunnuskoodi 225 desimaalia Drivecom 4 PCP-sanaa

16 bittia 1 PD + 4-sanainen PCP

32 bittia 2 PD + 4-sanainen PCP
Prosessidatakanava 48 bittia 3 PD + 4-sanainen PCP

64 bittia 4 PD + 4-sanainen PCP

80 bittia 5 PD + 4-sanainen PCP

96 bittia 6 PD + 4-sanainen PCP
Vaylaaseman laji Kaukovayldasema

Online-konfigurointi: Konfigurointikehyksen luku

Aluksi voidaan my0s asentaa INTERBUS-jarjestelmd kokonaisuudessaan, johdottaa
kaikki MQI-yksikot ja tehda DIP-kytkinten asetukset. Sen jalkeen vaylan rakenne (kon-
figurointikehys) voidaan lukea kokonaisuudessaan. Tassa yhteydessd kaikki MQI-
yksikot asetettuine datan leveyksineen tunnistetaan automaattisesti.

11.4 Prosessidatan kuvauksen laatiminen
Yleensa CMD-tyokalu tuottaa MQI-yksikon kaikkea prosessidataa koskevan oletusku-
vauksen. Ohjainlaitteen 1/0O-aluetta voidaan osoittaa aloitusosoitteella.

Seuraavassa taulukossa on esitetty prosessidatan kuvauksen yksinkertaisin versio, kun
prosessidatasanoja on kolme, ilman PCP-kanavaa:

Vaylaaseman nimi | Tunnus T-nro| Prosessidatan nimi | 1/O Pituus | Tavua Bittia Valinta
MOVIMOT® + MQI | 3 1.0 | MQITULO I 48 0 0 P132
MOVIMOT® + MQI | 3 1.0  MQILAHTO 0 48 0 0 P132
Seuraava kuva esittaa kaaviomaisesti INTERBUS-masterlaitteen osoitealueen proses-
sidataa.
1]
T ~——
T P13z |}Po1 PO »  MoviMOT®
)| _P134 | PO2 [ Po1 | pPo2 |  PO3
P136 |}PO3
P132 |}PI1 [ et | P2 | P
3 P134 ||PI2
(3] - PI
P136 |}PI3
>/_\/

1383606667

Pl  Prosessin tulodata

PO Prosessin lahtodata

[11 INTERBUS-masterlaitteen osoitealue
[2] Lahtojen osoitteet

[3] Tulojen osoitteet
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INTERBUS-liityntayksikon MQI toiminta (kuparijohto)
Oletusohjelma

12 INTERBUS-liityntayksikon MQI toiminta (kuparijohto)

Integroidulla ohjauslogiikalla varustetuilla INTERBUS-yksikéilla MQI (kuten myods MFI-
yksikoilla) MOVIMOT®-kéytt6Iaitteiden kenttavaylayhteys voidaan jarjestdd katevalla
tavalla.

Ne on lisdksi varustettu ohjaustoiminnoilla, joiden avulla on mahdollista maarata pitkalle
itse kayttdlaitteen kayttdytyminen ulkoisilla kaskyilla kenttavaylaa ja integroituja 1/0-
yksikoita kayttaen. Taten jarjestyy esimerkiksti mahdollisuus kasitellda anturisignaaleja
suoraan kenttavaylayksikossa tai maaritella kayttajakohtainen laiteprofiili kenttavaylalii-
tyntayksikon kautta tapahtuvaa datasiirtoa varten. Lahestymisantureita NV26, ES16 tai
El76 kaytettdessd saadaan aikaan yksinkertainen paikoitusjarjestelma, joka voidaan
integroida sovellukseen yhdessa MQI-yksikdn ohjausohjelman kanssa.

MQI-moduulien ohjaustoiminto saadaan aikaan IPOSPYS®-|ogiikkaa kayttamalla. Integ-
roituun IPOS-ohjausjarjestelmaan paastaan kasiksi moduulien diagnostiikka- ja ohjel-
mointiliitynnadn kautta (etulevyssa, kaapelilapivientiholkin alla). Optio UWS21B tai
USB11A mahdollistaa PC-tietokoneen liittdmisen. Ohjelmointi tapahtuu MOVITOOLS®-
yksikdn Compiler-osion avulla.

HUOM!

Ohjelmointia koskevia lisatietoja on kasikirjassa "Paikoitus ja sekvenssilogiikka
IPOSPIUs®".

12.1 Oletusohjelma

Q

MQI-moduulit toimitetaan yleensa varustettuina IPOS-ohjelmalla, joka emuloi pitkélle
MFI-moduulien toimintoja.

Aseta MOVIMOT®-taajuusmuuttajan osoitteeksi 1 ja noudata laitteen kayttdonotto-
ohjeita. Prosessidatan pituus on 4 sanaa (kiinted) (otettava huomioon konfigu-
roinnin/kayttéonoton yhteydessa). Ensimmaiset 3 sanaa vaihdetaan MOVIMOT®-taa-
juusmuuttajan kanssa lapinakyvalla tavalla; ne vastaavat MOVILINK®-IaiteprofiiIia. Ks.
luku "MOVILINK®-IaiteprofiiIi" (— sivu 154). MQI-moduulien 1/O:t siirretaan 4. sanassa.

DO1 DOO0
>543210

Master . " moviMoT® mal

oo o Toe Too s oo Tos oo | PO -

IFIFTWI

| po1 | po2 | P03 |

| pen [ P2 | PB |

5| 4
(DI5)(DI4) DI3 DI2 DI1 DIO

1384105611
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INTERBUS-liityntayksikon MQI toiminta (kuparijohto)
Ohjaus INTERBUS-vaylan valityksella

12.3.2 PCP-palvelut

12.1.1 Reagointi vikatapauksissa

Keskeytys MQI-moduulin ja MOVIMOT®—taajuusmuuttajan valisessad yhteydessa
aiheuttaa 1 sekunnin kuluttua laitteen poiskytkeytymisen. Vikailmoitus sekoitetaan
tilasanan 1 mukana siirrettavaksi (vikailmoitus 91). Koska kyseinen jéarjestelmavika
on yleensi merkki johdotusongelmista tai MOVIMOT®-taajuusmuuttajan puuttu-
vasta 24 V-syéttéjannitteestd, ei kuittausta voi tehda ohjaussanan avulla! Kun tie-
donsiirtoyhteys palautuu ennalleen, vikailmoitus nollautuu itsestaan. Kentta-
vaylan masterlaitteen ja MQI-yksikon valisen yhteyden katkos johtaa kenttavaylan aika-
valvonta-ajan jalkeen siihen, ettd MOVIMOT®-taajuusmuuttajalle siirrettavan lahtevan
prosessidatan arvoksi asetetaan 0. Tama reagointi vikatapauksiin voidaan kytkea pois
MOVITOOLS®—komentotuIkkiohjelman (shell) parametrin 831 avulla.

12.2 Ohjaus INTERBUS-véylén viélityksella

INTERBUS-masterlaitteen ja MQlI-yksikén valinen datasiirto tapahtuu oheislaitealueen
valityksella. Prosessidata sijaitsee talla alueella yhteenkuuluvana, esim. B. PAW 306 -
PAW 308 (lahteva prosessidata) tai PEW 306 - PEW 308 (tuleva prosessidata).

12.3 PCP-liitynta

Kenttavaylayksikét MQI tarjoavat standardin mukaisen liityntarajapinnan PCP-proto-
kollan "Peripherals Communication Protocol" (PCP) avulla tapahtuvaan parametrointiin.
Taman tiedonsiirtokanavan kautta paastaan taysimaaraisesti kasiksi MQl-yksikon para-
metreihin seka siihen liitetyn MOVIMOT®—taajuusmuuttajan kayttoteknisiin paramet-
reihin.

12.3.1 Periaate — yleiskatsaus

Jotta voit hyddyntda MQI-yksikén ja MOVIMOT®—taajuusmuuttajan parametriarvoja,
MQI-yksikdon PCP-kanavan asetuksena on oltava 1, 2 tai 4 sanaa (ks. luku "MQI-DIP-
kytkimen asetukset" (— sivu 115). PCP-sanojen lukumaaran kautta ohjataan nopeutta,
jolla parametrien arvoihin paastaan kasiksi PCP-kanavan kautta. PCP-liitynta toteute-
taan MQI-yksikoissd PCP-protokollan version 3.0 avulla.

Parametroinnin kannnalta merkittévia ovat seuraavat PCP-palvelut:
* Yhteyden muodostus (Initiate)

» Parametriarvojen luku (READ)

» Parametriarvojen kirjoitus (WRITE)

* Yhteyden lopettaminen (ABORT)

INTERBUS-yksikon kayttajan kasikirja sisaltdda PCP-palvelujen seikkaperaisen kuva-
uksen.
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PCP-liitynta

Tiedonsiirtoyhteyden muodostaminen "Initiate"-palvelun avulla

PCP-palvelun "Initiate" avulla muodostetaan tiedonsiirtoyhteys INTERBUS- ja MQl-
yksikdiden valistd parametrointia varten. Yhteyden muodostaa periaatteessa
INTERBUS-yksikko.

Yhteyttd muodostettaessa tarkistetaan erilaisia tiedonsiirtoyhteytta koskevia sopi-
muksia, joita ovat esim. tuetut PCP-palvelut, hy6étydatan pituus jne. Yhteyden muodos-
tuessa MQI-yksikkd vastaa lahettamalla positiivisen "Initiate-Response"-viestin. Jos
yhteytta ei ole kyetty muodostamaan, eivat tiedonsiirtoyhteyttd koskevat sopimukset
INTERBUS- ja MQI-yksikon valilla tasmaa keskenaan. MQI vastaa antamalla "Initiate-
Error-Response”-viestin.

Vertaa siind tapauksessa INTERBUS-yksikdn konfigurointilistaa "Tiedonsiirtosuhteet”
MQI-yksikdn vastaavaan listaan. Yritys muodostaa jo olemassa oleva tiedonsiirtoyhteys
uudelleen johtaa sddnndnmukaisesti keskeytykseen. Sen jalkeen ei tiedonsiirtoyhteytta
enaa ole; PCP-palvelu "Initiate" on suoritettava kolmannen kerran tiedonsiirtoyhteyden
palauttamiseksi.

Tiedonsiirtoyhteys lopetetaan ABORT-palvelun avulla

PCP-palvelun ABORT avulla lopetetaan olemassa oleva INTERBUS- ja MQI-yksikén
valinen tiedonsiirtoyhteys. ABORT on vahvistamaton PCP-palvelu, jonka voi kdynnistaa
joko INTERBUS- tai MQI-yksikko.

Parametriarvojen luku READ-palvelun avulla

PCP-palvelun READ avulla INTERBUS-yksikko paasee kasiksi lukumielessa kaikkiin
MQI-yksikon tai siihen liitetyn taajuusmuuttajan tiedonsiirtoobjekteihin (parametreihin).
Luvussa "Parametriluettelo" (— sivu 160) on yksityiskohtainen kuvaus kaikista MQI-
parametreista seka niiden koodaus.

Parametriarvojen kirjoitus WRITE-palvelun avulla

PCP-palvelun WRITE avulla INTERBUS-yksikko paasee kasiksi kirjoitusmielessa kaik-
kiin MQI-yksikon tai siihen liitetyn taajuusmuuttajan parametreihin. Kaytaessa johonkin
parametriin kasiksi virheellisesti (esim. jos sille kirjoitetaan liian suuri arvo) MQI-yksikko
tuottaa "WRITE-ERROR-RESPONSE"-viestin, jossa vian syy on ilmoitettu tarkasti.

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet
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12.3.3 Objektiluettelossa olevat parametrit

PCP-palveluilla READ ja WRITE INTERBUS-yksikkd paasee kasiksi kaikkiin MQI-
yksikon objektiluettelossa oleviin parametreihin. MQI-yksikdn staattisessa objektiluette-
lossa ovat kaikki vaylajarjestelman kautta saavutettavissa olevat kenttavaylaliityntayk-
sikdn parametrit kuvattuina tiedonsiirto-objekteina. Kaikkia staattisen objektiluettelon
objekteja osoitetaan indeksoimalla. MQI-yksikon objektiluettelon rakenne ilmenee seu-
raavasta taulukosta.

Indeksialue on jaettu 3 loogiseen alueeseen: indekseilld 83004 ... 831345 OSOitetaan
MQI-parametreja. Parametrin indeksi ilmenee luvusta "Parametriluettelo” (— sivu 160).
Indeksia 830045 pienemmilld indekseilld paastaan kasiksi objektiluettelosta puuttuviin
parametreihin tai saadaan yhteys MQI-yksikkoon liitettyihin MOVIMOT®-taajuusmuutta-
jiin.

Parametrin Tiedonsiirto-objektin nimike

indeksi

(desimaaliluku)

8288 Muuttuva datakanava asyklisella reitityksella (MQI ja liitettyna olevien taajuusmuutta-
jien parametrit saavutettavissa)

8296 Parametrilohkon etélataus

8297 Viimeinen PCP-indeksi

8299 Asyklinen MOVILINK®-parametrikanava (vain MQI-parametrit saavutettavissa)

8300-8313 MQlI-parametrit

8314-9999 MQI-parametrit tai MQI-yksikkaon litetyn MOVIMOT®-taajuusmuuttajan parametrit,
joihin saadaan yhteys objektin 8288 kautta.

> 10000 MQI-yksikon tai MQI-yksikkdon liitetyn MOVIMOT®-taajuusmuuttajan taulukko-,
ohjelma- ja muuttujamuistit. Naihin parametreihin saadaan yhteys objektin 8288
kautta.

MaQl-yksikon tai kdyttolaiteparametrien objektikuvaus

Liitettyjen MOVIMOT®—taajuusmuuttajien parametrit on kuvattu yksityiskohtaisesti
luvussa "Parametriluettelo” (— sivu 160). Parametri-indeksien ohella se sisaltda myos
lisatietoja koodauksesta, arvoalueesta seka parametridatan merkityksesta. Objektiluet-
telossa olevat objektikuvaukset ovat kaikkien kayttolaiteparametrien osalta identtiset.
Myds parametrit, joita voidaan pelkastaan lukea, saavat objektiluettelossa attribuutin
READ ALL / WRITE ALL, koska MOVIMOT® suorittaa itse vastaavan testauksen ja
tuottaa tarvittaessa palautekoodin. Seuraava taulukko sisaltda kaikkien kayttolaitepara-
metrien objektikuvaukset.

Indeksi: 8300 ... 8313
Object code 7 (Simple-Variable)
Data type index 10 (Octet-String)
Length 4

Local address

Password

Access groups
Access rights READ ALL / WRITE ALL
Name [16] -

Extension length -
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Objekti "Muuttuva datakanava asyklisella reitityksella"

Talla objektilla paastédan kasiksi kaikkiin MQIl-yksikon ja siihen liitettyjen MOVIMOT®-
taajuusmuuttajien parametreihin. Objektissa on alakanavan ja osoitetietojen valinnan
mahdollisuus kohdelaitteen valitsemista varten. Se siséaltaa tiedot datan pituudesta ja
kehystyypista sekd asykslisen MOVILINK®-parametrikanavan. Haluttu palvelu ja datan
arvo annetaan tassa. Pituudeksi on asetettu 12 tavua (kiinted).

Octet 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11
Merkitys Ala- Ala- Kehys- Datan |Hallinta Varattu High- |Low- MSB- Data Data LSB-
kanava |osoite |tyyppi |pituus indek- \indek- |data data
si si
Hienojaottelu Ala- Ala- Kehys- Datan Hallinta Varattu |Parametri- 4-tavuinen data
kanava |osoite |tyyppi |pituus luettelo
Karkea Reititystiedot Asyklinen MOVILINK®-parametrikanava
jaottelu

Alakanava paattaa, mihin liityntdan data lahetetdan edelleen. Syobtetty arvo "0" vaikuttaa
siten, ettd osoitus kohdistuu MQI-yksikon itsensa parametreihin. Alaosoitteella ei ole tal-
I6in merkitysta. Alakanavaan syodtetylld arvolla "1" osoitus kohdistuu vakio-liityntayksik-
koon. MQI-yksikon tapauksessa se on litetyn MOVIMOT®-taajuusmuuttajan RS-485 -
liitynta.

Alaosoite tarjoaa mahdollisuuden kohdelaitteen valintaan. Kun haluat paasta kasiksi
MQI-yksikk6on RS-485 -litynnan kautta liitetyn MOVIMOT®-taajuusmuuttajan paramet-
reihin, sy6ta tahan halutun MOVIMOT®:in RS-485 -osoite.

Kehystyypille on annettava kiinted arvo 86, (vain asyklinen parametridata). Téaman
kehystyypin datan pituus on 8 tavua (kiintea).

Alla on tiedot "asyklisesta" MOVILINK®-parametrikanavasta.
Muuttuva datakanava suorittaa WRITE-tyyppisen palvelun

Kun datakanavan kautta suoritetaan WRITE-tyyppinen palvelu, (esim. WRITE PARA-
METER tai WRITE PARAMETER VOLATILE), MQI-yksikkd vastaa palvelun suoritta-
misen jalkeen antamalla asianmukaisen palvelunvahvistuksen. Jos kirjoituksen aikana
tapahtuu virhe, annetaan palautteena vastaava vikailmoituskoodi.

Taman version tarjoama etu on siing, etta kirjoituspalvelut tulevat suoritetuiksi jo Iahe-
tettdessa WRITE "MOVILINK®-parametrikanava" kertaalleen ja palvelun vahvistus voi
tapahtua evaluoimalla "WRITE-CONFIRMATION". Seuraavassa taulukossa on esitetty
kirjoituspalvelujen suorittaminen muuttuvan datakanavan kautta.

Ohjausjarjestelméa (master) MQl (Slave)

Parametrikanavassa koodatun palvelun suoritus tapahtuu toiminnolla WRITE objektiin "Muuttuva data-
kanava"

WRITE 8288 (muuttuva datakanava)

>

Palvelun vahvistus (OK / vikailmoitus)

<
<

Parametrikanavaan koodattu WRITE-palvelu suoritetaan ja palvelun vahvistus anne-
taan suorana vastauksena.
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Muuttuva datakanava suorittaa READ-tyyppisen palvelun

Parametrin lukemiseksi datakanavan kautta on ensin suoritettava PCP-WRITE-palvelu.
PCP-WRITE-palvelulla maaritetaan, missa MQI-yksikdn datan on oltava kaytettavissa.
Jotta data siirtyisi masterlaitteeseen, lukupalvelun on tapahduttava muuttuvassa data-
kanavassa. Sen johdosta lukupalvelujen suorittamiseen datakanavan kautta vaaditaan
aina PCP-WRITE- ja sen jalkeen PCP-READ-toimenpiteet. Seuraavassa taulukossa on
esitetty lukupalvelujen suorittaminen muuttuvan datakanavan kautta.

Ohjausjarjestelméa (master) MQl (Slave)

1. Parametrikanavassa koodatun palvelun suoritus tapahtuu toiminnolla WRITE objektiin "Muuttuva data-
kanava"

WRITE 8288 (muuttuva datakanava)

>

OK

&
<

2. READ "muuttuva datakanava" ja parametrikanavan kautta saatavan palvelunvahvistuksen evaluointi
READ 8288 (muuttuva datakanava)

>

Data = muuttuva datakanava + tulos

1. Vastaanotto vahvistetaan heti, datakanava evaluoidaan ja vaadittu palvelu suorite-

taan.

2. Palvelun vahvistus tulee merkityksi datakanavaan ja se voidaan evaluoida master-
laitteessa suoritettavan READ-palvelun avulla.

Objekti "muuttuva datakanava asyklisella reitityksella" kasitellaan nyt paikallisesti kent-
tavaylaliityntayksikdssa, ja se maaritetdan seuraavan taulukon mukaisesti.

Indeksi: 8288

Object code 11 (String-Variable)
Data type index 10 (Octet-String)
Length 12

Local address

Password

Access groups
Access rights READ ALL / WRITE ALL
Name [16] -

Extension length -
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Objekti "Parametrilohkon etédlataus"

Objektilla "Parametrilohkon etalataus" on mahdollista kirjoittaa enintdan 38 MQI-yksikon
tai siihen liitetyn MOVIMOT®-taajuusmuuttajan kayttolaiteparametria samanaikaisesti
yhden ainoan kirjoituspalvelun avulla. On myds mahdollista parametroida MOVIMOT®-
taajuusmuuttaja yhdelld kirjoituspalvelun esiinkutsulla, esimerkiksi kayttdvaiheessa.
Koska yleensd tarvitsee muuttaa vain muutamaa parametria, tdma enintdan
38 parametria kasittava parametrilohko riittda lahes kaikkiin sovelluksiin. Hydtydata-alu-
eeksi on maaritetty 38 x 6 + 2 tavua = 230 tavua (Octet String -tyyppi). Seuraavassa tau-
lukossa on esitetty objektin "Parametrilohkon etalataus" rakenne.

Octet Merkitys Huomautus
0 Osoite ' Kohdeosoite: 0 tai 254 MQlI-yksikolle
RS-485 -osoite MOVIMOT®-taajuusmuuttajalle
1 Parametrien 1 ... 38 parametria
lukumaara
2 High-indeksi 1. Parametrit
3 Low-indeksi |
4 MSB-data
5 Data
6 Data
7 LSB-data
8 High-indeksi 2. Parametrit
223 LSB-data
224 High-indeksi 38. Parametrit
225 | Low-indeksi |
226 MSB-data
227 Data
228 Data
229 LSB-data

Objekti "Parametrilohkon etdlataus" kasitellaan nyt paikallisesti kenttavaylaliityntayksi-
kdssa, ja se maaritetdan seuraavan taulukon mukaisesti.

Indeksi:

Object code

8296
7 (Simple-Variable)

Data type index

10 (Octet-String)

Length 230

Local address .

Password

Access groups

Access rights ' WRITE ALL

Name [16]

Extension length
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Objektiin "parametrilohkon etalataus" kohdistuvalla WRITE-palvelulla MQI-yksikkd
kaynnistaa parametrointimekanismin, joka kirjoittaa perakkain kaikki objektin hyétydata-
alueella annetut parametrit MQI-yksikossa tai siihen litetyssa MOVIMOT®-taajuusmuut-
tajassa ja ottaa siten huolekseen MQI-yksikon tai MOVIMOT®-taajuusmuuttajan para-
metroinnin. Osoitus MQI-yksikk66n tapahtuu osoitteella 0 tai 254. MQI-yksikkdon liitet-
tyyn MOVIMOT®-taajuusmuuttajaan otetaan yhteytta sen RS-485-osoitteella. Kun para-
metrilohkon etalataus on suoritettu ja kaikki INTERBUS-yksikén antamat parametrit kir-
joitettu, WRITE-palvelu paattyy positiivisen Write-palautteen myéta. Vikatapauksessa
annetaan negatiivinen WRITE-palauteviesti. Palautekoodi sisaltda yksityiskohtaiset
tiedot vian laadusta ja lisdksi sen parametrin numeron (nro 1-38), jossa vika/virhe on
esiintynyt (ks. seuraava esimerkki).

Esimerkki: Virhe kirjoitettaessa 11. parametria Write Error-Response:
Error Class: 8 Other

Error Code: 0 Other

Additional-Code High: 1lldes Virhe kirjoitettaessa parametria 11
Additional-Code Low: 1l5hex arvo liian suuri

HUOM!

Parametrilohkon etdlatausta kdytettdessa on noudatettava seuraavia ohjeita:

+ Al3 palauta tehdasasetuksia parametrilohkon etélatauksen puitteissa.
» Kaikki seuraavassa kuvatut parametrit torjutaan parametrien lukituksen aktivoinnin
jalkeen.

Objekti "viimeinen PCP-indeksi"

Tama objekti on 4 tavua pitka ja tuottaa luettaessa palautteena PCP-palvelujen kautta
lukuarvon viimeksi suoraan saavutettavaa indeksid varten. PCP-kasiksikaynnit tata
lukuarvoa suurempiin indekseihin on suoritettava objektin 8288 "muuttuva datakanava
asyklisella reitityksella" avulla. Jotta MQI-yksikdn parametreihin paastaisiin kasiksi, on
yhteydenotto mahdollinen myds objektin 8299 "MOVILINK®-asyinnen parametrika-
nava" kautta.

Indeksi 8297

Object code 7 (Simple-Variable)
Data type index 10 (Octet-String)
Length 4

Local address

Password

Access groups
Access rights READ ALL
Name [16] -

Extension length -
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Objekti "Asyklinen MOVILINK®-parametrikanava"

Objekti "Asyklinen MOVILINK®-parametrikanava" on 8 tavua pitka ja sisaltaa MOVI-
LINK®-parametrikanavan. Tatad objektia voidaan kayttdd asyklisiin yhteydenottoihin
MQI-yksikkd6n, ts. aina kun otetaan vastaan tdhan objektiin kohdistuva WRITE-palvelu,
MQI-yksikko suorittaa parametrikanavassa koodatun palvelun kasittelyn. Kattelybittia ei
evaluoida. "Asyklisen MOVILINK®-parametrikanavan" rakenne kay ilmi seuraavasta

taulukosta.
Octet 0 1 2 3 4 5 6 7
Merkitys Hallinta varattu High- Low- MSB- Data Data LSBdata
indeksi indeksi data
Huomautus | Hallinta varattu Parametriluettelo 4-tavuinen data

Kun taajuusmuuttaja parametroidaan asyklisen MOVILINK®-parametrikanavan kautta,
erotetaan periaatteessa kaksi menettelytapaa:

+ Parametrikanava suorittaa WRITE-tyyppisen palvelun
* Parametrikanava suorittaa READ-tyyppisen palvelun

Parametrikanava suorittaa WRITE-tyyppisen palvelun

Kun asyklisen parametrikanavan kautta suoritetaan WRITE-tyyppinen palvelu, (esim.
WRITE PARAMETER tai WRITE PARAMETER VOLATILE), MQI-yksikkd vastaa pal-
velun suorittamisen jalkeen antamalla asianmukaisen palvelunvahvistuksen. Jos Kirjoi-
tuksen aikana tapahtuu virhe, annetaan palautteena vastaava vikailmoituskoodi.

Taman version tarjoama etu on siing, etta kirjoituspalvelut tulevat suoritetuiksi jo lahe-
tettdessa WRITE "MOVILINK-parametrikanava" kertaalleen ja palvelun vahvistus voi
tapahtua evaluoimalla "WRITE-CONFIRMATION". Seuraavassa taulukossa on esitetty
kirjoituspalvelujen suorittaminen asyklisen MOVILINK®—parametrikanavan kautta.

Ohjausjarjestelma (master) MaQl (Slave)

Suorittamalla WRITE-objektiin "asyklinen MOVILINK®-parametrikanava" saadaan aikaan parametrikana-
vaan koodatun palvelun suoritus

WRITE 8299 (parametrikanava)

»

Palvelun vahvistus (OK / vikailmoitus)

<
<

Parametrikanavaan koodattu WRITE-palvelu suoritetaan ja palvelun vahvistus anne-
taan suorana vastauksena.
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Parametrikanava suorittaa READ-tyyppisen palvelun

Parametrin lukemiseksi parametrikanavan kautta on ensin suoritettava PCP-WRITE-
palvelu. PCP-WRITE-palvelulla maaritetdan, missd MQI-yksikén datan on oltava kaytet-
tavissa. Jotta data siirtyisi masterlaitteeseen, lukupalvelun on tapahduttava muuttu-
vassa asyklisessa parametrikanavassa. Sen johdosta lukupalvelujen suorittamiseen
parametrikanavan kautta vaaditaan aina PCP-WRITE- ja sen jalkeen PCP-READ-toi-
menpiteet. Seuraavassa taulukossa on esitetty lukupalvelujen suorittaminen asyklisen
MOVILINK®-parametrikanavan kautta.

Ohjausjarjestelméa (master) MQl (Slave)

1. Suorittamalla WRITE-objektiin "asyklinen MOVILINK®-parametrikanava" saadaan aikaan parametrikana-
vaan koodatun palvelun suoritus

WRITE 8299 (parametrikanava)

»

OK

&
<

2. READ "asyklinen MOVILINK®-parametrikanava" ja parametrikanavassa olevan palvelun vahvistuksen
evaluointi

READ 8299 (parametrikanava)

»

Data = parametrikanava, jonka tulos

&
<

1. Vastaus vahvistetaan heti; parametrikanava evaluoidaan ja vaadittu palvelu suorite-
taan.

2. Palvelun vahvistus tulee merkityksi parametrikanavaan ja se voidaan evaluoida
masterlaitteessa suoritettavan READ-palvelun avulla.

MQI-yksikko kasittelee asyklisen MOVILINK®—parametrikanavan vain paikallisesti, ja se
maaritetdan seuraavan taulukon mukaisesti.

Indeksi 8299

Object code 7 (Simple-Variable)
Data type index 10 (Octet-String)
Length 8

Local address

Password

Access groups
Access rights READ ALL / WRITE ALL
Name [16] -

Extension length -
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12.3.4 Parametrikanavan rakenne

Parametrien rakenne ilmenee seuraavasta taulukosta. Se muodostuu hallintatavusta,
varatusta tavusta, indeksisanasta seka neljasta datatavusta.

12

Tavu O Tavu 1 Tavu 2 Tavu 3 Tavu 4 Tavu 5 Tavu 6 Tavu 7
Hallinta varattu High- Low-indeksi| MSB-data Data Data LSB-data
indeksi
Hallinta varattu =0 Parametriluettelo 4 tavua dataa

12.3.5 Parametrikanavan hallinta

Parametroinnin koko kulkua koordinoidaan tavun O (hallintatavun) avulla. Tdman tavun
avulla saadaan kayttddn palvelun tarkeat palveluparametrit, kuten palvelun tunnistus,
datan pituus, toteutus ja suoritetun palvelun tila. Seuraavasta kuvasta ilmenee, etta bitit
0, 1, 2 ja 3 sisaltavat palvelun tunnisteen eli maarittavat taten, mika palvelu suoritetaan.
Biteilld 4 ja 5 maaritetddn Write-palvelun datan pituus tavuina; SEW-taajuusmuuttajille
se tulee yleensa asettaa 4 tavuksi.

MSB

Tavu 0: Hallinta

LSB

gitti: [ 7 [ 6 [ 5| a3 [ 2[1]0]

Palvelun tunniste:

0000 = Ei palvelua

0001 = Read Parameter

0010 = Write Parameter

0011 = Write Parameter volatile
0100 = Read Minimum

0101 = Read Maximum

0110 = Read Default

0111 = Read Scale

1000 = Read Attribute

Datan pituus:

00 =1 tavu

01 =2 tavua

10 = 3 tavua

11 = 4 tavua (oltava asetettuna!)

Kattelybitti
on syklisessa siirrossa vaihdettava
jokaisen uuden tehtdvan yhteydessa

Tilabitti
0 = ei virhetta palvelun suorituksessa
1 = virhe palvelua suoritettaessa

Bitti 6 toimii ohjauksen ja MQI-yksikdn valisena kuittauksena. Se kaynnistad MQI-yksi-
kossa datasiirron kautta saadun palvelun suorituksen.
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12.3.6 Varattu tavu
Tavu 1 tulee katsoa varatuksi ja sen arvoksi on yleensa asetettava 0x00.

12.3.7 Indeksiosoitus

Tavulla 2 (high-indeksi) ja tavulla 3 (low-indeksi) maaritetdan parametri, joka on maara
lukea tai kirjoittaa kenttavaylajarjestelman kautta. MQI-yksikon tai litetyn MOVIMOT®-
taajuusmuuttajan parametreja osoitetaan yhtenaiselld indeksilla riippumatta siita, millai-
seen kenttavaylajarjestelmaan yksikkd tai muuttaja on liitetty. Luku "Parametriluettelo”
(— sivu 160) sisaltaa kaikki MQx-parametrit indekseineen.

12.3.8 Data-alue

Data sijaitsee seuraavasta taulukosta ilmenevaan tapaan parametrikanavan tavuissa
4...7. Siten voidaan siirtaa enintaan nelja datatavua kutakin palvelua kohti. Data kirjoi-
tetaan periaatteessa okeasuora-periaatteella, ts. tavu 7 sisaltda merkitsevalta arvoltaan
pienimman datatavun (LSB-data) ja tavu 4 vastaavasti merkitsevalta arvoltaan suu-
rimman datatavun (MSB-data).

Tavu O Tavu 1 Tavu 2 Tavu 3 Tavu 4 Tavu 5 Tavu 6 Tavu 7
Hallinta varattu High- Low- MSB-data Data Data LSB-data
indeksi indeksi
High-tavu Low-tavu High-tavu Low-tavu
1 1 2 2
High-sana Low-sana
Kaksoissana

12.3.9 Palvelun virheellinen suoritus

Palvelun virheellisestad suorituksesta ilmoitetaan asettamalla hallintatavun tilatietobitti.
Kun vastaanotettu kattelybitti on arvoltaan sama kuin [ahetetty kattelybitti, MQI-yksikkd
on suorittanut palvelun. Jos tilatietobitti ilmoittaa vain yhdesta virheesta, parametrisa-
noman data-alueelle kirjoitetaan vian koodi. Tavut 4 ... 7 toimittavat palautekoodin
strukturoidussa muodossa takaisin. Lisatietoja on luvussa "Parametroinnin palaute-
koodit" (— sivu 131).

Tavu O Tavu 1 Tavu 2 Tavu 3 Tavu 4 Tavu 5 Tavu 6 Tavu 7
Hallinta varattu High- Low- Error-Class | Error-koodi| Add. high- | Add. low-
indeksi indeksi koodi koodi

Tilatietobitti = 1: Palvelun virheellinen suoritus
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12.4 Parametroinnin palautekoodit

12.4.1 Error-Class

12.4.2 Error-Code

Parametroinnin ollessa virheellinen MQI-yksikké antaa erilaisia palautekoodeja para-
metroivalle masterlaitteelle. Vian syyn voi paatella niistd yksityiskohtaisesti. Naiden
palautekoodien rakenne on yleisluontoisesti standardin EN 50170 mukainen. Niista ero-
tetaan elementit:

» Error-Class

» Error-Code

* Additional-Code

Nama palautekoodit koskevat MQI-yksikon kaikkia tiedonsiirtoliityntoja.

Elementilla Error Class luokitellaan vian/virheen laji yksityiskohtaisesti. MQI tukee seu-
raavia, standardin EN 50170 (V2) mukaisesti maariteltyja virheluokkia:

Class (hex) Nimike/kuvaus Merkitys

1 vfd-state Virtuaalisen kenttalaitteen tilatietovirhe

2 application-reference Virhe sovellusohjelmassa

3 definition Maarittelyvirhe

4 resource Resurssivirhe

5 service Virhe palvelun suorituksessa

6 access Yhteys-/kasiksipaasyvirhe

7 ov Virhe objektiluettelossa

8 other Muu virhe (ks. luku "Additional-Code" (— sivu 132))

Virheluokan Error-Class tuottaa kenttdvaylayksikon tiedonsiirto-ohjelma tiedonsiirron
ollessa virheellinen. Virheen tarkka selvittely tapahtuu elementtien Error-Code ja Addi-
tional Code avulla.

Elementti Error Code mahdollistaa vian syyn tarkan erittelyn virheluokan (Error Class)
sisalla; sen tuottaa MQI-yksikon tiedonsiirto-ohjelma tiedonsiirron ollessa virheellinen.
Tapausta Error Class 8 = "muu vika/virhe" varten on maaritelty vain Error Code = 0 "muu
vikakoodi". Yksityiskohtainen erittely tapahtuu tassa tapauksessa Additional-Code -ele-
mentin avulla.
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12.4.3 Additional-Code

Additional Code sisaltdd SEW-kohtaiset, MQI-yksikdn parametrointivirheitd koskevat
palautekoodit. Ne lahetetdan takaisin masterlaitteelle tapauksen Error-Class 8 = "muu
virhe" mukaisesti luokiteltuina. Seuraavassa taulukossa on esitetty kaikki mahdolliset
Additional Code -koodaukset.

Error-Class: 8 = "muu virhe"

Additional-Code | Additional-Code | Merkitys

high (hex) low (hex)

00 00 Ei vikaa/virhetta

00 10 Luvaton parametrin indeksi

00 11 Toiminto/parametri toteuttamatta

00 12 Vain luku sallittu

00 13 Parametrin lukitus on aktivoitu

00 14 Tehdasasetus on aktivoitu

00 15 Parametrin arvo on liian suuri

00 16 Parametrin arvo on liian pieni

00 17 Tahan toimintoon/parametriin tarvittava lisakortti puuttuu

00 18 Virhe jarjestelmaohjelmistossa

00 19 Kasiksipaasy parametriin vain RS-485 -prosessiliitynnan kautta
(liitin X13)

00 1A Kasiksipaasy paramaetriin vain RS-485- diagnostiikkaiitynnan
kautta

00 1B Parametri on suojattu (ei kasiksipaasya)

00 1C Saadin lukittava

00 1D Luvaton parametrin arvo

00 1E Tehdasasetus on aktivoitu

00 1F Parametria ei ole tallennettu EEPROM-muistiin

00 20 Parametria ei voi muuttaa, koska paateaste on aktivoitu

00 21 Copypen-loppumerkkijono saavutettu

00 22 Copypen aktivoimatta

00 23 Parametria saa muuttaa vain IPOS-ohjelman ollessa pysaytettyna

00 24 Parametria saa muuttaa vain Autosetup-toiminnon ollessa pois-

kytkettyna

12.4.4 Erityiset palautuskoodit (erikoistapaukset)

Parametrointivirheet, joita ei kenttavaylajarjestelman kayttajan kerros eikd MQI-yksikon
jarjestelmaohjelmisto kykene tunnistamaan automaattisesti, kasitellaan erikoistapauk-
sina. Talldin on kyseessa seuraavanlaisista virhemahdollisuuksista:

» Palvelun vaara koodaus parametrikanavan kautta siirrettdessa

» Palvelun vaara pituusilmoitus parametrikanavan kautta

» Vaylaaseman tiedonsiirron konfigurointivirhe
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12.4.5 Vaara palvelun tunniste parametrikanavassa

Kun parametrointi tapahtuu parametrikanavan kautta, hallintatavussa on annettu kel-
paamaton palvelun tunniste. Seuraavassa taulukossa on esitetty palautekoodit tata eri-
koistapausta varten.

Koodi (des) Merkitys
Error Class: 5 Service
Error Code: 5 Luvaton parametri
Add.-Code high: 0 -
Add.-Code high: 0 -

12.4.6 Vaara pituusilmoitus parametrikanavassa

Kun parametrointi tapahtuu parametrikanavan kautta, Write-palvelun yhteydessa on
annettu 4 datatavusta poikkeava datan pituus. Palautekoodi on esitetty seuraavassa

taulukossa.
Koodi (des) Merkitys
Error-Class: 6 Access
Error Code: 8 Type conflict
Add.-Code high: 0 -
Add.-Code high: 0 -

Virheiden eliminointi:
Tarkasta parametrikanavan hallintatavun datapituutta ilmaisevat bitit 4 ja 5.

12.4.7 Konfigurointivirhe "vdylaaseman tiedonsiirto"

Mikali parametripalvelu yritetddn osoittaa sellaiselle vayldasemalle, jolle ei ole konfigu-
roitu parametrikanavaa, seuraavassa taulukossa esitetty palautekoodi annetaan

takaisin.
Koodi (des) Merkitys
Error Class: 6 Access
Error Code: 1 Object not existent
Add.-Code high: 0 -
Add.-Code high: 0 -

Virheiden eliminointi:
Parametroi yksi parametrikanava haluttua vayldasemaa varten.

12.5 INTERBUS-oheislaitevika

INTERBUS-liityntayksikdt kykenevat ilmoittamaan vian 83 "lahdon oikosulku™ myos
oheislaitevikana INTERBUS-masterlaitteelle: Vika voidaan kuitata INTERBUS-master-
laitteessa CMD-tydkalun avulla (lisakortti,hiiren oikeanpuoleinen painike: Kaytté / Muut
toiminnot / Moduulivirhe).
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12.6 LED-merkkivalojen merkitys

INTERBUS-liityntayksikéssa MQI on viisi LED-merkkivaloa INTERBUS-diagnostiikkaa
varten seka yksi lisa-LED jarjestelmavikojen ilmaisuun.

rJ w

o U
@ RC
2 @ BA
i

£ @ RD
ZO w

Il

@ SYSF

|

SEW _ [[@)

1389537547
12.6.1 LED UL "Logiikan jannite" (vihred)
Tila Merkitys Vianpoisto
paalla *  syottéjannite on kytketty -
pois »  syottojannite puuttuu » Tarkista 24 V DC-tehonsy6ttd ja MQI-yksikon
johdotus

12.6.2 LED RC "Kaukovaylan tarkistus™” (vihrea)

Tila Merkitys Vianpoisto

paalla » tuleva kaukovaylayhteys -
kunnossa

pois » tuleva kaukovaylayhteys » Tarkista tulevan kaukovaylan kaapeli
hairiytynyt

12.6.3 LED BA "Vdyla aktiivinen” (vihred)

Tila Merkitys Vianpoisto

paalla » Tiedonsiirto INTERBUS- -
vaylalla aktivoitu

pois * eitiedonsiirtoa, » Tarkista tulevan kaukovaylan kaapeli
INTERBUS ei toiminnassa  « Kayta vikojen paikannukseen muilta osin master-
laitteen diagnostiikkanaytt6a

vilkkuu » vayla aktivoitu, ei syklistd | -
tiedonsiirtoa
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12.6.4 LED RD "Kaukovayldn poiskytkentd" (punainen)

Tila Merkitys Vianpoisto
paalla » lahteva kaukovayla kytketty pois -
(vain vikatapauksessa)
pois * lahteva kaukovayla ei ole poiskyt- | -
kettyna
12.6.5 LED TR "Lihetys" (vihred)
Tila Merkitys Vianpoisto
paalla *  Parametridatan siirto PCP:n kautta | -
pois » Ei parametridatan siirtoa PCP:n -
kautta
12.6.6 LED SYS-F "Jéarjestelmavika" (punainen)
Tila Merkitys Vianpoisto
pois « Normaali toimintatila -
*  MAQlI-yksikkd on vaihtamassa dataa
siihen liitettyjen MOVIMOT®-kayt-
tolaitteiden kanssa
vilkkuu *  MQI-yksikkd on vikatilassa » Noudata vastaavan vian kuvauksen ohjeita
tasaisesti «  MOVITOOLS®-tilatietoikkunassa (ks. luku "Kenttavaylaliityntayksikodiden
nakyy vikailmoitus. vikataulukko" (— sivu 168))
paalla *  MAQI-yksikko ei vaihda dataa siihen | »  Tarkasta MQI-yksikon ja siihen liitettyjen

litetyn MOVIMOT®-taajuusmuut-
tajan kanssa

MQI-yksikkda ei ole konfiguroitu tai
siihen liitetyt MOVIMOT®-taajuus-
muuttajat eivat vastaa

MOVIMOT®-taajuusmuuttajien valinen RS-
485 -johdotus seka MOVIMOT®-taajuus-
muuttajien tehonsyéttd

Tarkasta, vastaavatko MOVIMOT®-taa-
juusmuuttajiin asetetut osoitteet IPOS-
ohjelmaan (komento "MovcommDef") ase-
tettuja osoitteita

Tarkasta, onko IPOS-ohjelma kaynnistynyt.

Kenttajakolaitteen huoltokytkin on
POIS-asennossa.

Tarkasta kenttajakolaitteen huoltokytkimen
asetus
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12.7 Vikatilat

12.7.1 Kenttavaylan aikavalvonta

Kenttdvayla-masterlaitteen poiskytkentd tai kenttavayldkaapeloinnin katkos johtavat
MQI-moduulissa kenttadvaylan aikavalvonnan reagoimiseen. Liitetyt MOVIMOT®-kéytt6-
laitteet pysaytetaan lahettdmallad niille prosessin lahtdédatasana "0". Digitaalilahtdjen
tilaksi asetetaan liséksi "0".

Tama vastaa esimerkiksi pika-seis -toimintoa ohjaussanalla 1.

HUOM!

Mikali MOVIMOT®-taajuusmuuttajaa ohjataan 3 prosessidatasanalla, kolmannessa
sanassa annetaan ramppi, jonka aika on 0 s!

Vikailmoitus "Kenttavaylan aikavalvonta" kuittautuu automaattisesti, ts. MOVIMOT®-
taajuusmuuttajat saavat valittdmasti kenttavaylan tiedonsiirron kaynnistyttya uudelleen
ohjausjarjestelmasta valittdmasti ajankohtaisen prosessilahtodatan.

Reagointi vikatapaukseen voidaan kytkea pois MOVITOOLS®-komentotuIkkiohjelman
(shell) parametrin P831 avulla.

12.7.2 RS-485-aikavalvonta

12.7.3 Laiteviat

136

Mikali yhteen tai useampaan MOVIMOT®-taajuusmuuttajaan ei saada enaa yhteytta
MQI-yksikdsta RS-485-vaylan kautta, tilatietosanaan 1 sekoitetaan vikailmoituskoodi 91
"jarjestelmavika". LED-merkkivalo "SYS-F" syttyy ja jaa palamaan. Vikailmoitus saa-
daan myds diagnostiikkaliitynnan kautta.

MOVIMOT®-taajuusmuuttajat, jotka eivat saa dataa, pysdhtyvat sekunnin kuluttua.
Taman edellytyksena on, ettd MQI-moduulin ja MOVIMOT®-taajuusmuuttajan valinen
datan vaihto tapahtuu MOVCOMM-komentojen avulla. MOVIMOT®-taajuusmuuttajia,
jotka saavat edelleen dataa, voidaan ohjata edelleen totuttuun tapaan.

Aikavalvontaa koskeva vikailmoitus kuittautuu itsestaan, ts. paivittynyttd prosessidataa
vaihdetaan tavoittamatta jdaneen MOVIMOT®-taajuusmuuttajan kanssa taas valitt-
masti tiedonsiirron kaynnistyttya.

MQl-kenttavayla-lityntayksikot kykenevat tunnistamaan joukon laitevikoja. Kun laitevika
on havaittu, laitteet siirtyvat lukitustilaan. Tarkka reagointi vikatapauksiin ja korjaustoi-
menpiteet kayvat ilmi luvusta "Kenttavaylaliityntdjen vikataulukko" (— sivu 168).

Laitevika johtaa siihen, etta kaikkien MOVIMOT®-taajuusmuuttajien prosessin tulodatan
tilatietosanaan 1 sekoitetaan vikakoodi 91. MQI-moduulissa oleva LED-merkkivalo
"SYS-F" vilkkuu tasaiseen tahtiin.

Vian tarkan koodin voi saada naytdlle diagnostiikkalitynnan kautta, MOVITOOLS®-
ohjelmiston MQI-moduulin tilaa koskevassa osiossa. IPOS-ohjelmassa vikakoodi voi-
daan lukea ja kasitelld komennon "GETSYS" avulla.
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Kenttajakolaitteet MF../Z.6., MQ../Z.6. @

13 Kenttijakolaitteiden taydentavia kayttoonotto-ohjeita

Kayttddnotto tapahtuu kaytettavan kenttavaylalityntdyksikdn mukaan, seuraavan luvun
mukaisesti:

« "Kayttoonotto InterBus-liityntayksikkda MFI kaytettdessa (kuparijohto)" (— sivu 80)
« "Kayttddnotto InterBus-liityntdyksikkda MFI kaytettaessa (kuitukaapeli)" (— sivu 96)
+ "Kayttdonotto InterBus-liityntayksikkda MQI kaytettdessa (kuparijohto)" (— sivu 112)
Noudata kenttajakolaitteiden kayttdonoton osalta lisdksi seuraavia ohjeita.

O £
13.1 Kenttdjakolaitteet MF./Z.6., MQ../Z.6. [[][(T %ﬁ
13.1.1 Huoltokytkin N

Kenttajakolaitteen Z.6. huolto-/johdonsuojakytkin suojaa hybridikaapelia ylikuormituk-
selta ja kytkee paalle seuraavat MOVIMOT®-komponentit:

— verkkojannite ja
— 24 V DC-tehonsyotto

A VAARA!

Huolto-/johdonsuojakytkin erottaa verkosta vain MOVIMOT®-moottorin, mutta ei kent-
tajakolaitetta.

Kuolema tai vakavia loukkaantumisia sahkoiskun seurauksena.

+ Kenttdjakolaite on saatettava jannitteettomaan tilaan ennen kaikkia t6ita, ja samalla
on myods varmistettava, ettd virtaa ei voi kytkea takaisin paalle.

Periaatteellinen kytkentdkaavio:

"Safety Power"
(11
X1 — X40 [— X20/ X29
~—| NN| ™
] I | g % 3 %
Nlo Nlo
’—0

RS-485

}53\\2 F. M.

RS+
RS-

MFZ.6F

X9 [2]

1162524811

[11 Siltaus MOVIMOT®-taajuusmuuttajan systtamiseksi kenttavaylamoduulin
MF.. / MQ.. jannitteesta 24 V DC (johdotettu tehtaalla)
[2] Hybridikaapelin liitanta
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R
13.2 Kenttajakolaitteet MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z.7. rjﬁ

13.2.1 Tarkista moottorin liitintatapa
Tarkista oheisen kuvan mukaisesti, ettd kenttajakolaitteen valittu kytkentatapa sopii
yhteen siihen liitetyn moottorin kanssa.

)\ w2 uz2 vz f
ur Vi w

O O [¢]

1162529803

HUOM!

Jarrumoottoreissa ei jarrun tasasuuntaajaa saa asentaa moottorin kytkentakoteloon!

Periaatteellinen kytkentdkaavio:

"Safety Power"
|_|:I|[1]
X1 —  X40 —  X20/X29
5| s 32 3 2
J 5 N
MF. / MQ..
2 RS-485
+ I
N 0
h'd
MOVIMOT®
—| AN
o>(2 e Ie EE
MFZ.7F
X9 [2]
X 20
]
[ Y Y Y YY) Y Y Y Y YO [ Y/ (Y] (Y l}

2V BRI A

1163654283
[11 Siltaus MOVIMOT®-taajuusmuuttajan systtamiseksi kenttavaylamoduulin

MF.. / MQ.. jannitteesta 24 V DC (johdotettu tehtaalla)
[2] Hybridikaapelin liitanta

138 Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttajakolaitteet




Kenttijakolaitteiden tiydentivia kiyttoonotto-ohjeita (‘CI)
Kenttajakolaitteet MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z.7 . @

13.2.2 MOVIMOT®-taajuusmuuttajan sisdinen johdotus kenttijakolaitteessa

A
[ S — p
>
he §E—'m —|N|o| s |wlo|~ o] X1
[ Y [ R B R B B
TH
X6
Tp]
— @
1186911627
[11 DIP-kytkin kytkentatavan asettamista varten
Varmista, etta liitettyna olevan moottorin kytkentéitapa
on DIP-kytkimen asetuksen mukainen.
[2] Huomaa pyorimissuunnan aktivointi
(yleensa molemmat py6rimissuunnat on aktivoitu.)
Molemmat pydrimissuunnat  Vain pydrimissuunta Vain pydrimissuunta
on aktivoitu vastapaivaan on aktivoitu.  myo6tdpaivaan on aktivoitu.
§ ,:'_: | § E | § E |
TH TH TH
1186918667

[38] Sisaisen jarruvastuksen liitdnta (vain jarruttomissa moottoreissa)
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o]

[ E—

il

13.3 Kenttdjakolaitteet MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8.

=)

13.3.1 Huoltokytkin
Kenttdjakolaitteen Z.8. huoltokytkin kytkee paalle seuraavat MOVIMOT®-komponentit:
— verkkojannite ja
— 24 V DC-tehonsyottd

Huolto-/johdonsuojakytkin erottaa verkosta vain MOVIMOT®-moottorin, mutta ei kent-
tajakolaitetta.

Kuolema tai vakavia loukkaantumisia sahkoiskun seurauksena.

* Kenttajakolaite on saatettava jannitteettomaan tilaan ennen kaikkia t6ita, ja samalla
on myds varmistettava, etta virtaa ei voi kytkea takaisin paalle.

Periaatteellinen kytkentakaavio:

"Safety Power"
|_|:||[1]
X1 — X40 — X20/X29
— | N| ™ >0 5 [m)]

J\\\ MFE./ MQ..

RS-485

A4

RS+
RS-

MOVIMOT®

U
Vv
W
13
14
15
TH1
TH2

MFZ.8F

X9 [2]

g

=

1186927371
[11 Siltaus MOVIMOT®-taajuusmuuttajan sybttamiseksi

MF.. / MQ.. jannitteesta 24 V DC (johdotettu tehtaalla)
[2] Hybridikaapelin liitanta
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13.3.2 Tarkista liitetyn moottorin kytkentatapa

Varmista oheisen kuvan avulla, etta kenttajakolaitteen valittu kytkentatapa sopii yhteen
siihen litetyn moottorin kanssa.

C—© 0O

)\ w2 uz2 Vv2 f
u Vi w
O O O

1162529803
HUOM! |
i Jarrumoottoreissa ei jarrun tasasuuntaajaa saa asentaa moottorin kytkentakoteloon!
13.3.3 MOVIMOT®-taajuusmuuttajan sisiinen johdotus kenttijakolaitteessa
A
[ S— iy
T SERE |elze|s|y s
2
(2]
(3]
TH
[4] th 777777 wﬁ 777777 W
]
T
N
+
1186934155
[11 DIP-kytkin kytkentatavan asettamista varten
Varmista, etta liitettyna olevan moottorin kytkentéitapa
on DIP-kytkimen asetuksen mukainen.
[2] Huomaa pyorimissuunnan aktivointi
(yleensa molemmat py6rimissuunnat on aktivoitu.)
Molemmat pydrimissuunnat  Vain pyorimissuunta Vain pyorimissuunta
on aktivoitu vastapaivaan on aktivoitu.  myétapaivaan on aktivoitu.
§ ,:'_: | § E | § E |
TH TH TH
1186918667

[38] Sisaisen jarruvastuksen liitanta (vain jarruttomissa moottoreissa)
[4] Huoltokytkin
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13.4 MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ollessa integroituna kenttdjakolaitteenseen

Seuraavassa luvussa on kuvattu muutokset, jotka tarvitaan MOVIMOT®-taajuusmuut-
tajan kayttamiseksi kenttdjakolaitteeseen eikd moottoriin integroituna.

13.4.1 Muutettu tehdasasetus MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ollessa integroituna kenttdjakolaitteeseen

Noudata muutettuja tehdasasetuksia, kun MOVIMOT®-taajuusmuuttajaa kiyte-
taan integroituna kenttajakolaitteeseen Z.7. tai Z.8. Muut asetukset ovat samat kuin
moottoriin integroidussa MOVIMOT®-muuttajassa. Noudata niiden osalta MOVIMOT®-
taajuusmuuttajan kayttoohjeita.

DIP-kytkin S1:
s1 123 4 5 6 7 8
Merkitys RS-485-osoite Moot- Moottorin PWM- Tyhja-
20 | 21 22 | 23 | torin- teho taajuus kdynnin
suoja vaimennus
X K11 A Moottorin teho Muuttuva -
PAALLA 1 1 1 1 POIS pienempi (16, 8, 4 kHz) Paalla
POIS 0 0 0 0 Paalla sovitettu 4 kHz Pois

Ohjearvopotentiometri f1:

1186982667

[11 Tehdasasetus
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C &9,

13.4.2 Lisatoiminnot kenttdjakolaitteeseen integroidun MOVIMOT®-taajuusmuuttajan yhteydessa

MOVIMOT®—muuttajien kaytdssa ovat seuraavat lisatoiminnot kenttajakolaitteisiin Z.7.
/ Z.8. integroiduissa MOVIMOT®—taajuusmuuttajissa (rajoitetusti) mahdollisia. Lisatoi-
minnot on kuvattu yksityiskohtaisesti MOVIMOT®—taajuusmuuttajan kayttdohjeessa.

Lisatoiminto Rajoitus
1 MOVIMOT®issa pidennetyt ramppiajat -
2 | MOVIMOT®:issa saadettava virtaraja (vika, jos raja | —
ylittyy)
3 MOVIMOT®issa saadettiva virtaraja (muutettavissa | ei kaytossa
liittimen f1/f2 kautta)
4 | MOVIMOT®in parametrointi véylan kautta mahdollista vain kenttavaylaliityntayksikon
MQ.. yhteydessa
5  MOVIMOT®-taajuusmuuttaja ja kenttdjakolaitteessa | Vaylan parametrointi mahdollista vain kentté-
Z2.7./Z.8. oleva moottorinsuoja vaylaliityntayksikon MQ.. yhteydessa
MOVIMOT®in PWM-maksimitaajuus 8 kHz -
MOVIMOT®issa pikakaynnistys/-seis Mekaanista jarrua saa ohjata vain
MOVIMOT®-taajuusmuuttajan avulla.
Jarrua ei voi ohjata relelahdon kautta.
8 | MOVIMOT ®in minimitaajuus 0 Hz -
10  MOVIMOT®in minimitaajuus 0 Hz ja alennettu vaan- | —
tdmomentti pienilla taajuuksilla
11 | Verkkovaiheen puuttumisen valvonta deaktivoitu -
12 MOVIMOT®-taajuusmuuttaja ja kenttajakolaitteessa | Mekaanista jarrua saa ohjata vain
Z.7. ja Z.8. oleva pikakaynnistys-/pysaytysohjain ja MOVIMOT®-taajuusmuuttajan avulla.
moottorinsuoja Jarrua ei voi ohjata relelahdon kautta.
14  MOVIMOT®, jossa deaktivoitu jattaman kompen- -
sointi
HUOM!

Késikirja — InterBus-liitynnét,

-kenttéjakolaitteet

Lisatoimintoa 9 "MOVIMOT® nostinkayttdsovelluksiin" ja lisatoimintoa 13 "MOVIMOT®
nostinkayttésovelluksiin, laajennetulla kdyntinopeuden valvonnalla" ei saa kayttda
MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ollessa integroituna kenttajakolaitteeseen Z.7. / Z.8.!
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14 Ohjauslaitteet
14.1 Ohjauslaite MFG11A
14.1.1 Toiminto

Ohjauslaite MFG11A liitetaan kenttavaylaliityntayksikon tilalle vapaavalintaiseen MFZ..-
kenttajakolaitteeseen; sen avulla MOVIMOT®-kéytt6Iaitetta voidaan ohjata manuaali-
sesti.

1187159051
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14.1.2 Kayttd

Lisalaitteen MFG11A kaytto

Nayttd

Negatiivinen nayttéarvo esim. = vastapaivaan

Positiivinen nayttéarvo esim. | = myo6tapaivaan
SEW

Naytetty arvo perustuu ohjearvopotentiometrilla f1 asetettuun kéyntinopeuteen.
Esimerkki: Nayttd "50" = 50 % ohjearvopotentiometrilld asetetusta kéyntinopeudesta.
Huomio: Kun naytdssé on "0", kayttdlaite pyorii nopeudella fiy,.

Kayntinopeuden
lisdadminen

Myétapaivaan: D@ Vastapaivaan: ((G@

Kayntinopeuden
alentaminen

Myétapaivaan: (G@ Vastapaivaan: (G@

MOVIMOT®:in lukitus

Paina painiketta: Nayttd = OFF

MOVIMOT®:in
aktivointi

Huomio: MOVIMOT®-kéytt6Iaite kiihdyttéa aktivoinnin jalkeen viimeksi tallennettuun arvoon ja
pydrimissuuntaan.

Pyorimissuunnan
vaihto myétapaivai-
sestd vastapaivadiseen

Pyo6rimissuunnan
vaihto vastapaivai-
sesta myotapaivai-
seen

@ kunnes naytto = Ii
SEW
2. Uusi painallus @ vaihtaa pyoérimissuunnan myo6tapaivaisesta vastapaivai-

seen

@ kunnes naytté = -
2. Uusi painallus (G@ vaihtaa pyérimissuunnan vastapaivaisesta myoétapaivai-

seen

1

HUOM!

Kun 24 V-syéttojannite on kytketty uudelleen paalle, moduuli on yha SEIS-tilassa
(nayttdé = POIS). Kun pyérimissuunta valitaan nuolipainikkeilla, kayttolaite (ohjearvo)
kaynnistyy nollasta alkaen.

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttéjakolaitteet
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14.2 Ohjauslaite DBG

14.2.1 Yhteys kenttavayliliityntayksikoiden MF.. / MQ.. avulla

Ohjauslaite DBG60B kytketaan suoraan kenttavaylaliityntayksikon MF../MQ.. diagnoo-
siliityntdan. Ohjauslaite voidaan kytkea myos 5 metrin pituisella jatkokaapelilla (lisalaite
DKG60B).

DKGG0B DBG60B

1188441227

14.2.2 Toiminnot

Ohjauslaitteen DBG avulla MOVIMOT®-kéytt6Iaitteita voidaan ohjata manuaalisesti.
Siina on seuraavat toiminnot:

. MOVIMOT®-kéytt<’anitteiden parametrointi
« Kayttolaitteiden ohjaus ohjauslaitteella

* Prosessidatan nayttd (monitoritila)

+ Vaylayhteyden diagnostiikka
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14.2.3 Painikkeiden toiminnot DBG

Seuraava kuva esittda ohjauslaitteen DBG painikkeiden toimintoja:

(2]

341827339
[1]  Painike Seis
[2] Painike Viimeksi sydtetyn datan mitatointi
[3] Painike Kielen valinta
[4] Painike @ Valikon vaihtaminen
[5] Painike <0> — <9> Luvut 0 -9
6] Painike (+-) Etumerkin vaihto
[71 Painike @ Nuoli yl6s, siityminen valikon yhden kohdan verran yléspain
[8] Painike Kaynnistys
[91 Painike OK, syotetyn datan vahvistaminen
[10] Painike Kohdevalikon aktivointi
[11] Painike @ Nuoli alas, siirtyminen valikon yhden kohdan verran alaspain

(2] Painike () Desimaalipilkku

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet
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14.2.4 Valitse halutut kielet

Kun DBG kaynnistetddn ensimmaisen kerran tai aktivoidaan alkutilasta, naytt66n
iimestyy muutaman sekunnin ajaksi seuraava teksti:

SEW
EURODRIVE

Sen jalkeen naytolle iimestyy kielen valinnan symboli.

@

Haluttu kieli valitaan seuraavalla tavalla:
+ Kiikkaa painiketta (§).
Naytolle ilmestyy lista kaytettavissa olevista kielista.

» Valitse haluttu kieli painikkeella @ tai @
» Vahvista kielen valinta painikkeella .
Naytolle ilmestyy perusnayttoruutu valitulla kielella.

341888523
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14.2.5 Valvontatila
Aktivointi + Kytke DBG kenttavaylaliityntayksikon diagnostiikkaliityntaan.

Aluksi ndkyy muutaman sekunnin ajan liitetyn MOVIMOT®-taajuusmuuttajan tyyppimer-
kinta. DBG siirtyy sen jalkeen valvontatilaan.

@ MONITORI
PI1 PI2 PI3
0000 0000 0000

Tila / virhe

KASIKAYTTO MONITORI

MONITORI POl PO2 PO3
DBG-TOIMITUS 0000 0000 0000
LATTEASETUKSET Oms n=% / virhe

1213961995

Mikali haluat siirtyd valvontatilaan jostakin muusta toimintatilasta, menettele seuraa-
vasti:

+ Hae esiin kohdevalikko (&)-painikkeella.

+ Valitse kohdevalikon kohta "VALVONTA" (MONITOR) painikkeilla (nuoli yl6s) @
tai (nuoli alas) @

* Vahvista valinta painikkeella .

Ohjauslaite on nyt monitoritilassa.

Valvontatilassa naytolle saadaan prosessin lahtddata PO ja prosessin tulodata Pl kah-
deksi erilliseksi valikoksi.

Kohdevalikosta joudutaan aina PO-valikkoikkunaan.

+ Ta&alta voidaan paasta painikkeella @ PO-datan valikkoikkunasta Pl-datan valik-
koikkunaan.

* Paluu PO-datan valikkoikkunaan tapahtuu painikkeella
Kohdevalikkoon paasemiseksi painetaan painiketta tai painiketta .

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttéjakolaitteet 149
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Naytté

/i Ohjauslaitteet

~  Ohjauslaite DBG

Prosessin ldhtédata
Prosessin |ahtddatan nayttd sisaltaa seuraavat tiedot:

MONITORI
POl P02 PO3
0000 0000 0000

Oms n=0% / virhe

1214829451

* PO1 = Ohjaussana

+ PO2 = Kayntinopeus (%)

+ PO3 = Ramppi

Lisaksi:

» Ramppiaika millisekunteina

+ Kayntinopeus prosentteina

» Vikatapauksi naytolla vaihtelevat vian numero ja sitéd koskeva selvakielinen teksti

Prosessin tulodata:
Prosessin tulodatan nayttd sisaltaa seuraavat tiedot:

MONITORI
PI1 PI2 PI3
0000 0000 0000

Tila / virhe

1214716171

* PI1 =Tilasana 1

+ PI2 = Lahtdvirta

+ PI3 = Tilatietosana 2

Lisaksi:

+ Pl-ikkunan tilatietorivilld nakyy joko tilatieto tai

+ vikatapauksissa vuorotellen vian numero ja sitéd kuvaava selvakielinen teksti

Kaésikirja — InterBus-liitynnét, -kenttéjakolaitteet




Ohjauslaitteet >\ /é
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14.2.6 Kasikayttotila

Aktivointi

+ Kytke DBG moduulin diagnostiikkaliityntaan.

Aluksi ndkyy muutaman sekunnin ajan liitetyn MOVIMOT®-taajuusmuuttajan tyyppimer-
kinta. DBG siirtyy sen jalkeen valvontatilaan.

KASIKAYTTO @ KASIKAYTTO

MONITORI % RAMPIN NOPEUS%
DBG-TOIMITUS 0 1000 0
LAITEASETUKSET @

1214980491

Halutessasi paasta kasikayttotilaan menettele seuraavassa jarjestyksessa:

1. Hae esiin kohdevalikko -painikkeella.

2. Valitse kohdevalikosta valikon kohta "KASIKAYTTO" painikkeilla (nuoli ylés) @ tai
(nuoli alas) @

3. Vahvista valinta painikkeella .
Ohjauslaite on nyt kasikayttotilassa.

HUOM!

Naytté

Mikali kayttolaitteen automatiikka-toimintatila (vaylatoimintatila) on aktivoituna, kasi-
kayttda ei voi valita.

Silloin nayttéon ilmestyy kahden sekunnin ajaksi iimoitus "KASIKAYTTO OHJE 17:

TAAJUUSM. AKTIVOITU", ja ohjauslaite DBG palaa takaisin kohdevalikkoon.

Kasikayttotilan nayttd sisaltaa seuraavat tiedot:

KASIKAYTTO

% RAMPIN NOPEUS%

0 10000 0
AKTIVOINTI / EI AKTIVOINTIA

1215017739

+ Nayttéarvo: Lahtovirta %/Iy
» Saatdarvo: Ramppiaika millisekunteina (oletusarvo 10000 ms)
« Saatdarvo: Nopeus prosentteina (oletusarvo 0 %)

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet
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Valikossa "KASIKAYTTO" on kaytdssa seuraavat toiminnot:

Kayntinopeuden Painikkeiden (nuoli ylos) @ tai (nuoli alas) @ avulla tai
ohjearvo prosentteina suoraan lukujen 0 ... 9 avulla voidaan antaa kayntinopeuden
ohjearvo prosentteina.

P%orimissuuntaa voidaan muuttaa ka&anteiseksi painikkeella

Syoétetty komento on vahvistettava painikkeella .
Valikon vaihtaminen Painikkeella @ paastaan syottdmaan ramppiaika.

Ramppiajan asetus Tama voidagn asettaa myods painikkeilla (nuoli ylos) @ tai
(nuoli alas) tai suoraan lukujen O ... 9 avulla.

Syotetty komento on vahvistettava painikkeella .

Kayttolaitteen Painamalla painiketta saadaan kayttolaite kaynnisty-
kaynnistys maan.

Tilatietorivilld nakyy silloin "AKTIVOINTI".

Ohjauslaite nayttaa kayton aikana sen hetkisen moottorivirran
prosentteina moottorin nimellisvirrasta ly.

Kayttolaitteen Painamalla painiketta saadaan kayttolaite pysdhtymaan.
pysaytys Tilatietorivilla nakyy silloin vilkkuva ilmoitus "El AKTIVOINTIA".

A VAARA!

Kasikayttotilasta poistuttaessa saadaan vield vastattavaksi kysymys: "Aktivoidaanko
automaattinen toimintatila?"

Mikali siihen vastataan "OK", kayttolaite kytkeytyy heti automaattiseen toimintatilaan.
Mikali kayttolaite on aktivoitu vaylasignaalien kautta, se voi kaynnistya tahattomasti.
Kuolema tai vakavia loukkaantumisia puristumisen seurauksena.

» Digitaalisignaalit tai prosessidata on asetettava ennen kasikayttétilan deaktivointia
siten, etta kayttolaitetta ei ole aktivoitu.

* Digitaalisignaalit tai prosessidata muutetaan vasta kasikayton deaktivoimisen jal-
keen.

Kaésikirja — InterBus-liitynnét, -kenttéjakolaitteet
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Kasikayttotilan
deaktivointi

Vian kuittaaminen

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet

Kasikayttotila  deaktivoidaan painikkeella tai
painikkeella .

Naytolle ilmestyy kysymys:

AKTIVOIDAANKO AUTOMAATTINEN TOIMINTATILA?

* Painamalla painiketta palataan takaisin kasikayttoti-
laan.

* Painamalla painiketta kasikayttotila deaktivoituu ja
kayttolaite siirtyy automaattiseen toimintatilaan.

Naytdlle ilmestyy kohdevalikko.

Mikali kasikayttotilassa ilmenee vika, nékyviin tulee vikailmoi-
tusikkuna. Vikailmoitusikkunan tilatietorivilla nakyy vuorotellen
(2 sekunnin valein) vian numero tai vikaa luonnehtiva teksti.

Vikailmoitusikkunasta voidaan poistua -painikkeella,
jolloin vikailmoitus kuittautuu.
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Prosessidatan koodaus

MOVILINK®-laiteprofiili

15.1 Prosessidatan koodaus

Ohjausta ja ohjearvon syoéttda varten kaikissa kenttavaylajarjestelmissa kaytetaan
samaa prosessidataa. Prosessidata koodataan SEW-taajuusmuuttajien yhtenaisella
MOVILINK®-profiiIiIIa. MOVIMOT®issa kaytetdan yleensa seuraavia vaihtoehtoja:

» 2 prosessidatasanaa (2 PD)
» 3 prosessidatasanaa (3 PD)

Master

gr,,,,ﬂqi,!,, PO > MOVIMOT®
T ———

| Pt | P

- PI

1191917323

PO = prosessin lahtédata Pl = prosessin tulodata
PO1 = ohjaussana P11 = tilatietosana 1
PO2 = kayntinopeus (%) PI2 = l&htovirta
PO3 = ramppi PI3 = tilatietosana 2

15.1.1 2 prosessidatasanaa

Kun MOVIMOT®-taajuusmuuttajaa ohjataan kahdella prosessidatasanalla, ylemman
tason ohjausjarjestelma lahettaa MOVIMOT®-taajuusmuuttajaIIe prosessin lIahtddatana
"ohjaussanan” ja "kayntinopeuden [%]" ja MOVIMOT®-taajuusmuuttajasta siirtyvat
ylemman tason ohjausjarjestelmaan prosessin tulodatana "tilatietosana 1" ja "l&ht6-
virta".

15.1.2 3 prosessidatasanaa

Kolmella prosessidatasanalla ohjattaessa siirretdan lisaksi prosessin lahtédatasanana
ramppiaika ja kolmantena prosessin tulodatasanana tilatietosana 2.
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15.1.3 Prosessin lahtodata

Ylemman tason ohjausjarjestelma siirtda prosessin lahtédatan (ohjaustiedot ja
ohjearvot) MOVIMOT®—taajuusmuuttajaIIe. Ne astuvat voimaan MOVIMOT®—taajuus—
muuttajassa kuitenkin vasta kun MOVIMOT®—taajuusmuuttajan RS-485-o0soitteelle
(DIP-kytkimet S1/1 ... S1/4) on asetettu jokin muu arvo kuin 0.

MOVIMOT®:ia voidaan ohjata seuraavalla prosessin |ahtddatalla:
* PO1: Ohjaussana
+ PO2: Kayntinopeus [%] (ohjearvo)
* PO3: Ramppi
Virtuaalilittimet jarrun vapautukseen ilman kayttolaitteen

aktivointia, vain MOVIMOT®-taa'uusmuuttajan kytkin S2/2 =
"PAALLA" (noudata MOVIMOT™-kayttdohjetta)

Perusohjauslohko

15 14 | 13 12 1 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

PO1- "= "1 1 0" = aktivointi
Ohjaussana varattu lisdtoiminnoille = "0 Kuit- varattu ="0 muutoin seis
taus
) [ Etumerkillinen prosenttiluku / 0,0061 %
PO2: Ohjearvo— Esimerkki: -80 % / 0,0061 % = - 13115 = CCC5,¢x

PO3: Ramppi Aika 0 - 50 Hz ms (alue: 100...10000 ms)
(vain 3 sanan] Esimerkki: 2,0 s = 2000 ms = 07D0y,gy
protokollassa)

Ohjaussana bitit 0 — 2

Ohjauskomento "Aktivointi" annetaan bittien 0 - 2 avulla sy6ttamalla ohjaussana =
0006},cx. MOVIMOT®-taajuusmuuttajan aktivoimiseksi tuloliitimet MYOTAPAIVAAN
jaltai VASTAPAIVAAN on liséksi sillattava potentiaaliin +24 V.

Ohjauskomento "Seis" saadaan aikaan palauttamalla asetukseksi bitti 2 = "0". Kayta
yhteensopivuussyistd muiden SEW-taajuusmuuttajiin ndhden seis-komentoa 0002;,¢,.
MOVIMOT® laukaisee kuitenkin pysaytyksen aktiivisen rampin mukaan aina, kun bitti 2
="0" rippumatta bittien 1 ja 0 tilasta.

Ohjaussana, bitti 6 Vikatapauksessa bitilld 6 = "1" (kuittaus) voidaan kuitata vika. Vapaille ohjausbiteille
= Kkuittaus annetaan yhteensopivuussyista arvoksi "0".

Kéyntinopeus [%] Kayntinopeuden ohjearvo ilmoitetaan prosentteina suhteessa ohjearvopotentiometrilla
f1 asetettuun maksimikayntinopeuteen.

Koodaus: C000yex = -100 % (vastapéivaan)
4000y = +100 % (myotapaivaan)
-> 1 digit = 0,0061 %

Esimerkki: 80 % frax, PyOrimissuunta VASTAPAIVAAN:
Laskelma:  -80 % /0,0061 = —1311540 = CCCBypey
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Jos prosessidatan vaihto tapahtuu kolmen prosessidatasanan avulla, aktiivinen integ-
raattoriramppi siirretaan prosessin lahtdsanadatassa PO3. Kun MOVIMOT®:ia ohjataan
kahden prosessidatasanan avulla, kaytetdan kytkimelld t1 asetettua integraattori-
ramppia.

Koodaus: 1digit=1ms
Alue: 100 — 10000 ms
Esimerkki: 2,0 s =2000 ms = 20004e5 = 07D0pex

15.1.4 Prosessin tulodata

Prosessin tulodata palautetaan MOVIMOT®-taajuusmuuttajasta ylemman tason ohja-
usjarjestelmaan. Prosessin tulodata koostuu tila- ja oloarvotiedoista. MOVIMOT® tukee
seuraavaa prosessin tulodataa:

* PI1: Tilatietosana 1
* PI2: Lahtovirta
* PI3: Tilatietosana 2
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15

14

13

12

1

10

514132110

PI1: Tilatietosana 1—

Laitteen tila (bitti 5 = "0")
0 = taajuusmuuttaja ei ole

kayttévalmis

2 = ei aktivointia

4 = aktivoitu

Vikanumero (bitti 5 ="1")

PI12: virran oloarvo—

Etumerkkinen 16-bittinen kokonaisluku x 0,1 % Iy
Esimerkki: 0320y, =800 x 0,1 % Iy =80 % Iy

15

14

13

12

11

10

PI3: Tilatietosana 2
(vain 3 sanan |
protokollassa)

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet

|— Saadin aktivoitu = "1"

Laite aktivoitu = "1"

PO-data aktivoitu = "1"

varattu

varattu

Vikailmoitus/varoitus = "1"

varattu

varattu

Sé&adin aktivoitu = "1"

Laite aktivoitu = "1"

PO-data aktivoitu = "1"

varattu

varattu

Vikailmoitus/varoitus = "1"

varattu

varattu

O1 (jarru)

"1" = jarru kiinni,
"0" = jarru auki
02 (kayttévalmis)
11 (myotépaivaan)
12 (vastapaivaan)

I3 (ohjearvo 2)

varattu 0
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15.2 Ohjelmaesimerkki Simatic S7-logiikkaa ja kenttdvaylaa kaytettaessa

Seuraava PLC Simatic S7-logiikalle tehty ohjelmaesimerkki selventda prosessidatan
kasittelya ja kenttavaylaliityntédyksikon MF. digitaalituloja ja -1&ahtdja.

OHJE!
° Tama esimerkki esittda sitoumuksetta PLC-ohjelman periaatteellisen laadintamenet-
1 telyn. SEW-EURODRIVE ei vastaa milldan tavoin ohjelmaesimerkin sisallosta.

15.2.1 Prosessidatan osoitteiden maaraytyminen automaatiolaitteessa

MOVIMOT®-kenttévéyIéIiityntéyksikén prosessidata tallentuu esimerkissa PLC:n muis-
tialueelle PW132 — PW136.

Lisalahto-/tulosanaa hallitaan alueilla AW 100 ja EW 100.

Master

(1]

[[Aw700

211 | _AW132
AW134
AW136

[[Ew100

[3K [ _EW132

EW134

L[ _EW136
—

[11 Osoitealue

tpo

tPo1
P02
tPo3

1ol
P11

P2
P13

[2] Lahtojen osoitteet
[3] Tulojen osoitteet

MOVIMOT® + MF..

PO
poi | pPo2 | Po3
pn | P2 | PI3
- Pl
=
1192075019
PO Prosessin lahtédata PI Prosessin tulodata
PO1 Ohjaussana PI1 Tilatietosana 1
PO2 Kayntinopeus [%] PI2  Lahtovirta
PO3 Ramppi PI3  Tilatietosana 2
DO Digitaalilahdot DI Digitaalitulot

15.2.2 MF..-moduulin digitaali-l/O:iden kasittely
Digitaalitulojen DI 0 ... 3 JA-yhteenlasku ohjaa MF..-moduulin digitaalilaht6ja DO 0 ja

DO 1.

100.
100.
100.
100.
100.
100.

hnmaccacca

>
O WwWNRKFO

// kun
//
//
//
// niin

//

DI
DI
DI
DI
DO
DO

PO WwNRFE O

nyn
nyn
nyn
nyn
nyn
nyn
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Ohjelmaesimerkki Simatic S7-logiikkaa ja kenttavaylaa kaytettaessa

15.2.3 MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ohjaus
Tulon DI0 kautta tapahtuu MOVIMOT®-kéytt6Iaitteen aktivointi:
+ E 100.0 = "0": ohjauskomento "seis"
+ E 100.0 = "1": ohjauskomento "aktivointi"

Tulon DI1 kautta maarataan pyorimissuunta ja kdyntinopeus:
+ E100.1 ="0": 50 % f,gx Myotapaivaan
+ E100.1 ="1": 50 % f,5x vastapaivaan

Kayttolaitteen kiihdytys ja hidastus tapahtuvat noudattamalla integrointiramppia, jonka
pituus on 1 s.

Prosessin tulodata tallentuu jatkokasittelya varten valiaikaisesti apumuistisanoihin

20 ... 24.
U E 100.0 // tulodatan ollessa 100.0 annetaan ohjauskomento
"aktivointi"
SPB FRETI
L WH16#2 // ohjauskomento "seis"
T PAW 132 // kirjoitus 1&htd6én POl (ohjaussana 1)
SPA SOLL
FREI: L WH#16#6 // MOVIMOT-ohjauskomento "aktivointi" (0006hex)
T PAW 132 // kirjoitus 1&htddén POl (ohjaussana 1)
SOLL: U E 100.1 // tulodatan ollessa 100.1 pydrimissuunnan madradidminen
SPB LINK // kun tulodata 100.1 = "1", niin vastapaivaan
L W#16#2000 // kdyntinopeuden ohjearvo = 50% fmax myotdpaivaan
(=2000hex)
T PAW 134 // kdyntinopeusdatan [%$] kirjoitus 1&ahtddn PO2
SPA ISTW
LINK: L W#16#E000 // k&yntinopeuden ohjearvo = 50% fmax vastapaivaan
(=E000hex)
T PAW 134 // k&yntinopeusdatan [%] kirjoitus 1ahtddn PO2
ISTW: L 1000 // Rampe = 1ls (1000des)
T PAW 136 // kirjoitus 1&8htddén PO3 (ramppi)
L PEW 132 // lataus tulosta PI1 (tilasana 1)
T MW 20 // ja valitallennus
L PEW 134 // lataus tulosta PI2 (l&htdvirta)
T MW 22 // ja valitallennus
L PEW 136 // lataus tulosta PI3 (tilasana 2)
T MW 24 // ja valitallennus
BE
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MQ..-parametriluettelo

16 (‘@ Parametrit
O,

16 Parametrit
16.1 MQ..-parametriluettelo

Parametri | Kuvaus/Nimike Indeksi | Yksikko | Paasy Oletus- | Merkitys/arvoalue
arvo

010 Taajuusmuuttajan tila 8310 RO 0 Low Word -koodattu, kuten tilatietosana 1
011 Toimintatila 8310 RO 0 Low Word -koodattu, kuten tilatietosana 1
012 Vikatila 8310 RO 0 Low Word -koodattu, kuten tilatietosana 1
013 Aktiivinen parametrisarja 8310 RO 0 Low Word -koodattu, kuten tilatietosana 1
015 Kayttotunnit 8328 [s] RO 0
030 Digitaalitulo DIOO 8844 RW 16 0: eitoimintoa
031 Digitaalitulo DIO1 8335 RW 16 ;g :\ﬁg)?_';‘:]'ﬁm sisaéin
032 Digitaalitulo DI02 8336 RO 16
033 Digitaalitulo DI03 8337 RO 16
034 Digitaalitulo DI04 8338 RO 16
035 Digitaalitulo DI05 8339 RO 16
036 Digitaalitulot DIO0 — D105 8334 RO 16
050 Digitaalilahté DO00 8843 RW 21 0: ei toimintoa
051 Digitaalilahté DO01 8350 RW 21 g; :Egg:ﬁ;ﬁ%
053 Digitaalilahdét DOOQO... 8360 RO
070 Laitetyyppi 8301 RO
076 Peruslaitteen laiteohjelmisto 8300 RO
090 PD-konfigurointi 8451 RO
091 Kenttavaylatyyppi 8452 RO
092 Kenttavaylan siirtonopeus 8453 RO
093 Kenttavaylan osoite 8454 RO
094 PO1-ohjearvo 8455 RO
095 PO2-ohjearvo 8456 RO
096 PO3-ohjearvo 8457 RO
097 Pl1-oloarvo 8458 RO
098 PlI2-oloarvo 8459 RO
099 P13-oloarvo 8460 RO
504 Anturin valvonta 8832 RwW 1 0: POIS

1: PAALLA
608 Digitaalitulo DIOO 8844 RW 16 0: ei toimintoa
600 Digitaalitulo DIO1 8335 RW 16 ;g :\Z’gf_ﬁﬂﬁjri sisidin
601 Digitaalitulo DI02 8336 RO 16
602 Digitaalitulo DI03 8337 RO 16
603 Digitaalitulo DI04 8338 RO 16
604 Digitaalitulo DI05 8339 RO 16
628 Digitaalilahté DO00 8843 RW 21 0: ei toimintoa
620 Binaérilahts DOO1 8350 RW 21 o Ioanato
802 Tehdasasetus 8594 R/RW 0 0: ei

; ?or;mitushetken tila
810 RS-485-o0soite 8597 RO 0
812 RS-485-aikavalvonnan aika 8599 [s] RO . 1
819 Kenttavaylan aikavalvonta 8606 [s] RO
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Parametrit

MQ..-parametriluettelo

C &9,

Parametri | Kuvaus/Nimike Indeksi | Yksikko = Paasy Oletus- | Merkitys/arvoalue
arvo
831 Kenttavaylan aikavalvonnan 8610 RW 10 0: eireagointia
reaktio 10: PO-DATA=0
840 Kuittaus kasin 8617 RW 0: POIS
1: PAALLA

870 PO1-ohjearvon kuvaus 8304 RO 12 IPOS PO-DATA
871 PO2-ohjearvon kuvaus 8305 RO 12 IPOS PO-DATA
872 PO3-ohjearvon kuvaus 8306 RO 12 IPOS PO-DATA
873 Pl1-oloarvon kuvaus 8307 RO 9 IPOS PI-DATA
874 PI2-oloarvon kuvaus 8308 RO 9 IPOS PI-DATA
875 PI3-oloarvon kuvaus 8309 RO 9 IPOS PI-DATA
- IPOS-tarkistussana 8691 RW 0
- IPOS-ohjelman pituus 8695 RW 0
- IPOS-muuttuja HO - H127 11000- RW - Muistissa pysyva muuttuja

11127
- IPOS-muuttuja H10 — H511 11010- RwW 0

11511
- IPOS-koodi 16000- RwW 0

17023
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17 [ | Huolto

’3 Vaylan diagnoosi MOVITOOLS®-ohjelman avulla
17 Huolto
HUOM!
° MOVIMOT® MM..C- ja MOVIMOT® MM. -D-taajuusmuuttajien huoltoa koskevia tietoja
1 on kyseisten laitteiden kayttdohjeissa.

17.1 Véylin diagnoosi MOVITOOLS®-ohjelman avulla

17.1.1 Kenttavayldn diagnoosi moduulien MF.. / MQ.. kautta, Diagnostiikkaliitynta

Kenttavaylamoduuleissa MF.. / MQ.. on diagnostiikkaliitynta kayttéénoton ja huollon tar-
peisiin. Se mahdollistaa vaylan diagnosoinnin SEW-ohjelmistoa MOVITOOLS® kayt-
taen.

+ FELDBUSMONITOR - MOVIMODT@: i =lcx|

Datei  Setup T
Monitorbetrieh

PA1 [000Z seeeres. [IEIEGERDEIR  *| corveres over

-

PA2 |EDDD swweeess (DREHZAHL [%] v | e eee wrevrrrs wow [ALISGANGSSTROM -'I s Im‘D PE2

PA3 |03EE sessssss |RAMPE v | e - sosasns st [STATUSWORT 2w | sessasss |_|]:m PE3
PA1 | pa2 | PA3 [ PE1 | PE2 | PE3 |
{ PADaen i| | REGLER FREIGEGEBEN @
s GERAT FREIGEGEBEN -
STEUERBEFEHL  [Hat ZJjoo =] 1 f:d PA-DATEN FREIGEGEBEN
RESET @ STORUNG / WARNUNG [
GERATEZUSTAND KEIME FREIGABE
DEZ 2 L 000000000000001 of Animation 7

[ owine | SER

1199394827

MOVIMOT®-laitteen ja kenttédvayla-masterlaitteen valilla vaihdettavia ohje- ja oloarvoja
voidaan diagnosoida sen avulla yksinkertaisella tavalla.

HUOM!
° Kenttavaylamonitori-toimintatilassa "ohjaus" voidaan MOVIMOT®-laitetta ohjata suo-
1 raan, ks. luku "MOVITOOLS®—ohjeImiston kenttavaylamonitori" (— sivu 166).
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Huolto v{H 17
Vaylan diagnoosi MOVITOOLS®-ohjelman avulla ’3

Diagnostiikkaliitynnén rakenne

Diagnostiikkaliityntd on 0-potentiaalissa ja on siten samassa potentiaalissa kuin modu-
laarinen elektroniikkakin. Tama koskee kaikkia MF../MQ.. -kenttavaylaliityntayksikoita.
AS-Interface-liityntayksikoissa MFK.. diagnostiikkaliityntd on MOVIMOT®-taajuusmuut-
tajan potentiaalissa.

Liityntdan paastaan kasiksi 4-napaisen RJ10-liittimen kautta. Liitynta sijaitsee moduulin
kannessa olevan kaapelilapiviennin alla.

GND RS- RS+ +5V

<\ />
43[2[1]

1194294027

Liityntatyypin muunnin

Diagnostiikkaliittyman ja tavaomaisen PC:n valinen yhteys voidaan saada aikaan seu-
raavilla optioilla:

+ USB11A, jossa USB-liitynta, tuotenumero 0 824 831 1
+ UWS21B, jossa sarjaliitynta RS-232, tuotenumero 1 820 456 2

USB11A %
usB RJ10 ®®©
M O

MF../MQ..
PC + Q
MOVITOOLS
Uuws21B
- —— [ RJ10
RS232  _ projelemmieg
1195112331

Toimitussisalto:

 Liityntatyypin muunnin

+ RJ10-liittimella varustettu kaapeli

+ Liitdntdkaapeli USB (USB11A) tai RS-232 (UWS21B)
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Vaylan diagnoosi MOVITOOLS®-ohjelman avulla

Diagnostiikkaan liittyvét parametrit

Néyttéarvot —
00. prosessiarvot

Néyttéarvot —
01. Tilan&ytét

Néyttéarvot —
04. Lisékortin
digitaalitulot

Néyttéarvot —
06. Liséakortin
digitaalilahdot

MOVITOOLS®-ohjelmiston

komentotulkkiosio

(shell) mahdollistaa MOVIMOT®-

taajuusmuuttajan diagnosoinnin  MF..-kenttavaylaliityntdjen diagnostiikkaliityntdjen

kautta

MOVIMOT® antaa prosessiarvona lahtovirran.

Valikon numero

Parametrin nimi

Indeksi

Merkitys / toteutus

004

Lahtdvirta [% Iy]

8321

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan Iahtévirta

MOVIMOT®-taajuusmuuttajan tilaa tulkitaan kokonaisuudessaan ja se naytetaan tila-

naytolla.
Valikon numero Parametrin nimi Indeksi Merkitys / toteutus
010 Taajuusmuuttajan tila | 8310 MOVIMOT®-taajuusmuuttajan tila
01 Toimintatila 8310 MOVIMOT®—taajuusmuuttajan tila
012 Vikatila 8310 MOVIMOT®-taajuusmuuttajan vikatila

Kenttavaylalityntayksikdiden MF.. digitaalitulot ndkyvat naytolla MOVIMOT®-taajuus-
muuttajan vaihtoehtoisina tuloina. Koska ndma tulot eivat vaikuta suoraan MOVIMOT®-
taajuusmuuttajaan, tuloliitdntd on ohjelmoitu tilaan "ei toimintoa".

Valikon onumero Parametrin nimi Indeksi | Merkitys / toteutus

040 Digitaalitulot DI10 8340 MF..-digitaalitulojen DIO tila
041 Digitaalitulot DI11 8341 MF..-digitaalitulojen DI1 tila
042 Digitaalitulot D112 8342 MF..-digitaalitulojen DI2 tila
043 Digitaalitulot DI13 8343 MF..-digitaalitulojen DI3 tila
044 Digitaalitulot DI14 8344 MF..-digitaalitulojen DI4 tila
045 Digitaalitulot DI15 8345 MF..-digitaalitulojen DI5 tila
048 Digitaalitulot DI10 ..DI17 8348 Kaikkien digitaalitulojen tila

Kenttavaylalityntdyksikdiden MF.. digitaalildhddt ndkyvat naytolla MOVIMOT®-taajuus-
muuttajan vaihtoehtoisina [8ht6ind. Koska nama 1ahd6t eivat vaikuta suoraan
MOVIMOT®-taajuusmuuttajaan, [&htdliitantd on ohjelmoitu tilaan "ei toimintoa".

Valikon numero Parametrin nimi Indeksi Merkitys / toteutus

060 Digitaalilahd6t DO10 | 8352 MF..-digitaalilahtdjen DOO tila

061 Digitaalilahté DO11 8353 MF..-digitaalilahtojen DO tila

068 Digitaalilahdét DO10 | 8360 MF..-digitaalilahtdjen DOO ja DO1 tila

-DO17
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Vaylan diagnoosi MOVITOOLS®-ohjelman avulla

Huolto [ |

Néyttbarvot —
07. Laitteen tiedot

Néyttéarvot —
09. Kenttavayldmo
nitori

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet

Laitteen tiedoissa naytetaan MOVIMOT®-taajuusmuuttajaa ja kenttavaylalityntayk-

sikkda MF.. koskevia tietoja.

v

Valikon numero Parametrin nimi Indeksi Merkitys / toteutus

070 Laitetyyppi 8301 Laitetyyppi MOVIMOT®

072 Optio 1 8362 Optio 1 = MF..-laitteen tyyppi

074 Optio 1 kiinted ohjel- | 8364 . MF..-moduulin kiintedn ohjelmiston tuote-
misto (firmware) numero

076 Peruslaitteen 8300 MOVIMOT®-taajuusmuuttajan kiinteén ohjel-

laiteohjelmisto

miston tuotenumero

Valikon tdma kohta edustaa kaikkia kenttavaylaa koskevia tietoja.

Valikon numero Parametrin nimi Indeksi Merkitys / toteutus

090 PD-konfigurointi 8451 MOVIMOT®-taajuusmuuttajan PD-konfigu-
rointiasetukset

091 Kenttavaylatyyppi 8452 MF..-moduulin kenttavaylatyyppi

092 Kenttavaylan 8453 MF..-moduulin kenttavaylan tiedonsiirtono-

siirtonopeus peus

093 Kenttavaylan osoite 8454 MF..-moduulin kenttavaylaosoite DIP-kytkin

094 PO1-ohjearvo [hex] 8455 Kenttavayla-masterlaitteen MOVIMOT®-taa-
juusmuuttajalle antama PO1-ohjearvo

095 PO2-ohjearvo [hex] 8456 Kenttavayla-masterlaitteen MOVIMOT®-taa-
juusmuuttajalle antama PO2-ohjearvo

096 PO3-ohjearvo [hex] 8457 Kenttavayla-masterlaitteen MOVIMOT®-taa-
juusmuuttajalle antama PO3-ohjearvo

097 Pl1-oloarvo [hex] 8458 MOVIMOT®—taajuusmuuttajan kenttavayla-
masterlaitteelle antama PI1-oloarvo

098 Pl2-oloarvo [hex] 8459 MOVIMOT®-taajuusmuuttajan kenttavayla-
masterlaitteelle antama PI2-oloarvo

099 PI3-oloarvo [hex] 8460 MOVIMOT®-taajuusmuuttajan kentta-

vayla-masterilaitteelle antama PI3-oloarvo

17
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17 [ Huolto
9. Vaylan diagnoosi MOVITOOLS®-ohjelman avulla

Movi TOOLS®-ohjeImiston kenttédvaylédmonitoriosio

MOVITOOLS®—ohjeImiston kenttavaylamonitorin avulla voidaan syklista MOVIMOT®-
prosessidataa ohjata ja visualisoida katevalla tavalla

+ FELDBUSMONITOR - MOVIMOTG® ] =lcix]|
Datei Setup 7

Monitorbetiieh

PAL [0002 oreses. [IETERTTIN 7] cossess: soms
PAZ [EDDD sesssss: [DREHZAHL [%] 7| sessssss sone sssssens oo [BLISGANGSSTROM v sesserss Iﬁ PE2
PAZ |03EE  wssssss: (RAMPE [ reere—— ssassass s [STATUSWORT 2 -I [Ty, W PE3

Pal | pa2 | Pi3 | PE1 | PE2 | PE3 |
{“PADaten || | REGLER FREIGEGEBEN @
|| GERAT FREIGEGEBEN
STEUERBEFEHL  [Hak oo =] |{}; f:,j PADATEN FREIGEGEREN
RESET @ tssssa] | STHRUNG /'WARNUNG @
GERATEZLISTAND KEINE FREIGABE
DEZ 2 I R00000000000001 0 Animation 7

1199394827

Ominaisuudet + yksinkertainen kayttaa

» ohjaustoimintoihin perehtyminen helppoa kenttavaylaan liittymattakin (kayttdéonottoa
valmisteltaessa)

- integroitu SEW-kayttoliittymaan MOVITOOLS®
* vianetsinta yksinkertaista ja nopeaa
 erittain lyhyt konfigurointivaihe
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Huolto [ | 17

Vaylan diagnoosi MOVITOOLS®-ohjelman avulla ’3
Kenttévéyldmoni- Kenttavaylamonitori on kayttajélleen tehokas kayttdonotto- ja vianhakutydkalu. Sen
torin toiminta avulla saadaan taajuusmuuttajan ja ohjausjarjestelman valilla syklisesti vaihdettu pro-

sessidata ndkyvaan ja tulkintakelpoiseen muotoon.

Kenttavaylamonitori ei tee mahdolliseksi ainoastaan vaylan toiminnan passiivista tark-
kailua, vaan sen avulla taajuusmuuttajaa voidaan myods ohjata aktiivisesti.

Kayttajalla on taten seuraavat mahdollisuudet:

+ Ottaa olemassa olevassa laitteistossa taajuusmuuttajan ohjaus interaktiivisesti hoi-
dettavaksi ja testata sen myota laitteiston toiminta.

» Simuloida yksittaisen kayttolaitteen toimintaa virtuaalitasolla (iiman todellista ole-
massa olevaa laitteistoa ja kenttavayla-masterlaitetta) ja testata ohjaustoimintoja jo
ennen varsinaista kayttdonottoa.

Kenttévayldmoni-

tori ohjaus-toimin- [1] [2]

tatilassa
l =101
Datei Zebup T

Steuverbeliisab

PA1 [D00E wessasas [STEUERWDRT 1 =] sesasasasenss asencssss vos [REMIEOUEIR 7] sesseses [Bi7  PEA
-
PAZ [2000 weereces [[EEMNES v | sorsrersrrere a sreviore: oos[2SGANGSSTROM =] seeeros [G1TH  PEZ

PA3 |UIU wanseene |FHAMPE w | sesnaneneane Senden wepenenns ws |STATUSWORT 2 VI meene [(ED7  PE3
3 — 2 S 4
[3] Pl PR pa | S TISRRRE | e B | R e | (4]
Busdaten AEGLER FREIGEGEBEN
DAEHZAHL
= bechashien, GERAT FREIGEGEBEN
[5] —F+—» 5° s f:’_j Pi-DATEM FREIGEGEREN +——[5]
STORUNG S wWARNUNG @
GERATEZUSTAND FREIGABE [VFC)
DEZ @152 BIN 007 0000000000000 Animaticn W
| owee [T ER
1199400843

[11 Ohjausjarjestelmastéa tuleva PO-data

[2] Pl-data taajuusmuuttajasta ohjausjarjestelmaan

[3] Prosessin lahtddatan hetkelliset HEX-arvot (editoitavissa)
[4] Prosessin tulodatan hetkelliset HEX-arvot

[5] Hetkellisten asetusten nayttd
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Vaylan diagnoosi MOVITOOLS®-ohjelman avulla

v

17.1.2 Kenttavaylaliityntayksikoiden vianhakutaulukko

Vian koodi/nimike Reagointitapa Syy Toimenpiteet

10 IPOSILLOP IPOS-ohjelman pysah- « Vika IPOS-ohjelmassa, yksityis- * Korjaa ja lataa IPOS-ohjelma ja
tyminen kohtaiset tiedot saa IPOS-muut- kuittaa
DO =0 tujan H469 avulla

14  Anturivika MOVIMOT®-taajuus- » Katkos yhdessé tai useammassa « Tarkasta MQ..:n ja anturin vélinen
muuttajalle menevan anturille menevassa johdossa sahkdinen yhteys

17 Stack Overflow :lrﬁgggsnrron keskeyty- T, Taajuusmuuttajan elektroniikka « Tarkasta maadoitus ja suojaukset ja

18  Stack Underfl ~ hairiytynyt, mahdollisesti EMC:n korjaa ne tarvittaessa.

ack Undertlow DO =0 vaikutuksesta « Mikali vika toistuu, ota yhteytta
19 NMI SEW-huoltoon.
20 Undefined
Opcode
21 Protection Fault
22 lllegal Word
Operand Access
23 lllegal Instruc-
tion Access
24 lllegal External
Bus Access
25 EEPROM * Vika paasyssa EEPROM-muistiin | « Hae esiin "tila toimitettaessa", suo-
rita kuittaus ja tee parametrointi
uudelleen (Huom!: IPOS-ohjelma
pyyhkiytyy talléin pois)
*  Mikali vika toistuu, ota yhteytta
SEW-huoltoon.
28 Kenttavaylan Prosessin lahtédata = |« Master- ja slave-yksikdiden valilld | +  Tarkasta master-yksikon tiedonsiirto-
aikavalvonta 0 ei maaritellyn valvonta-ajan kulu- rutiinit
DO=0 essa ole tapahtunut tiedonsiirtoa.
(poiskytkettavissa)
32 IPOS-indeksin IPOS-ohjelman *  Ohjelmoinnin perussaantdja » Tarkasta IPOS-svoellusohjelma ja
ylittyminen pyséhtyminen rikottu, mista aiheutunut ylivuoto korjaa se
DO =0 jarjestelman sisaisessa pinomuis-
tissa.

37 Vikailmoitus MOVIMOT®-taajuus- *  Virhe jarjestelmaohjelmiston * Ota yhteyttd SEW-huoltoon

aikavalvonta muuttajalle menevan ajossa

41 Lisdkortin :‘lr:e.donsnrron keskeyty- ', Aseta IPOS-ohjelman aikavalvon- |«  Tarkasta komennolla "_WdOn()"

. inen ) .
aikavalvonta ~ taosiossa (watchdog) IPOS- asetettu aika.
DO=0 ohjelman suoritusaika pidem-
maksi kuin asetettu aikavalvonta-
aika.

45 Alustusvirhe * Nollauksen jalkeisessa itsetestauk- | «  Suorita nollausmenettely. Mikali vika

sessa ilmennyt virhe toistuu, ota yhteyttd SEW-huoltoon.

77 Epakelpo IPOS- IPOS-ohjelman *  On yritetty asettaa automatiikka- » Tarkasta ulkoisen ohjauksen

ohjaussana pysahtyminen tila, joka ei kelpaa. kirjoitusarvot
DO=0
83 Oikosulku ei mitdan + DOO, DO1 tai VO24-antureiden » Tarkasta lahtdjen DOO ja DO1
lahtopiirissa tehonsyottd on oikosulussa. johdotus/kuormitus seka antureiden
tehonsyotto.

91 Jarjestelmavika ei mitdan *  MAQ..-yksikko ei ole saanut aikaval- | + Tarkasta tehonsyo6tto ja RS-485-

vonta-ajan puitteissa yhteytta johdotus

yhteen tai useampaan vaylaase- » Tarkasta konfiguroitujen vaylaase-
maan (MOVIMOT®-taajuusmuutta- mien osoitteet

jaan).

97 Datan kopiointi MOVIMOT®-taajuus- » Tietuetta kopioitaessa on ilmennyt | «  Yrita kopioida data uudelleen tai
muuttajalle menevan virhe. Data ei ole yhteenkuuluvaa. suorita tatd ennen palautus tehdasa-
tiedonsiirron keskeyty- setuksille "tila toimitettaessa" seka
minen nollaus.

DO=0
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Pitkaaikaisvarastointi
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17.2 Pitkaaikaisvarastointi

Kytke pitkdaikaisvarastoitavat taajuusmuuttajilla varustetut laitteet joka toinen vuosi
vahintdan 5 minuutin ajaksi verkkojannitteeseen. Muutoin laitteen kestoika lyhenee.

17.3 Menettely laiminlyédyn huollon tapauksessa

Taajuusmuuttajissa kaytetaan elektrolyyttikondensaattoreita, jotka rappeutuvat jannit-
teettdbmassa tilassa. Kondensaattorit voivat vioittua, kun ne kytketdan pitkan varas-
toinnin jalkeen verkkojannitteeseen.

Mikali huolto on lydty laimin, SEW-EURODRIVE suosittelee verkkojannitteen nosta-
mista maksimiarvoonsa hitaasti. Tamé& voi tapahtua esimerkiksi saatdémuuuntimen
avulla, jonka lahtéjannitettd sdaddetaan seuraavan esityksen mukaisesti. Taman regene-
roinnin (elvytyksen) jalkeen laite voidaan ottaa valittdmasti kayttéon tai jatkaa pitkaai-
kaisvarastointia ja huoltaa laitetta jatkossa.

Suosittelemme seuraavanlaista janniteporrastusta:
400/500 V AC -laitteet:

* Vaihe 1: 0 V AC ... 350 V AC muutaman sekunnin ajan
* Vaihe 2: 350 V AC 15 minuutin ajan

* Vaihe 3: 420 V AC 15 minuutin ajan

* Vaihe 4: 500 V AC 1 tunnin ajan

17.4 Havittdaminen

Tuotteen valmistusaineina on kaytetty:

* rautaa

* alumiinia
* kuparia
*  muovia

» elektroniikkakomponentteja
Havita osat voimassa olevien maaraysten mukaisesti!

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet
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7 INTERBUS-liityntayksikkd MFI21, MFI122, MFI32 (kuparijohto)

P| Hz

18 Tekniset tiedot

18.1 INTERBUS-liityntdyksikkoé MFI21, MFI22, MFI32 (kuparijohto)

MFl-yksikoiden séhkoéiset tiedot

Elektroniikan tehonsyo6tté MFI

U=+24V +/-25 %, |g < 150 mA

Potentiaalierotus

* Potentiaaliton INTERBUS-liitanta
* logiikan ja 24-V-kayttojannitteen valilla
« logiikan ja oheislaitteiden / MOVIMOT®:in valilla optoeristimen avulla

Vaylaliityntatekniikka

tulevalle ja lahtevalle vaylakaapelille kummallekin 5 jousitoimista riviliitinta

Hairidsuojaus

EMC-kelpoisten kaapelildpivientien avulla

Digitaalitulot (antureille)

Signaalitaso

Antureiden tehonsyo6tto
Nimellisvirta
Sisainen jannitehavio
Digitaalilahdo6t (toimilaitteille)

Signaalitaso
Nimellisvirta
Vuotovirta

Sisainen jannitehavio

Standardin EN 61131-2 mukaisesti PLC-yhteensopivia (tyypin 1 digitaalituloja),
Ri= 3,0 kQ,
Naytteenottonopeus n. 5 ms

15V —+30 V "1" = kosketin suljettu / -3 V — +5 V "0" = kosketin auki

24 V DC standardin EN 61131-2 mukaan, vierasjannite- ja oikosulkukestoinen

> 500 mA

maks. 1V
PLC-yhteensopiva, standardin EN 61131-2 mukainen, vierasjannite- ja oikosulkukes-
toinen

"0"=0V,""=24V

500 mA

maks. 0,2 mA

maks. 1V

Kaapelin pituus, RS-485

30 m MFI-yksikon ja MOVIMOT®-taajuusmuuttajan valilla erilleen asennettaessa

Ympdriston lampétila

Varastointilampétila

-25°C-60°C
-25°C-85°C

Kotelointiluokka

IP65 (asennettuna MFZ..-kenttajakolaitteeseen, kaikki pistokeliittimet tiivistettyind)

Ohjelmointitiedot
INTERBUS-liitynta

Kaukovayla ja jarjestelmakaukovayla

Protokollan tila

2-johdin-asynkroninen-protokolla 500 kBaud

ID-koodi

Pituuskoodi

03hex (034es) = digitaalinen 1/0-datamoduuli

2hex ! 3hex ! 4nex DIP-kytkimen asetuksesta riippuen

Vaylan rekisterien pituus

2, 3 tai 4 sanaa (DIP-kytkimen asetuksesta riippuen)

Parametrikanava (PCP)

Kaukovaylaliitynnan tiedot

0 sanaa

Kahden kaukovaylaan liitetyn MFl-yksikon
vélisen johtimen pituus

Kaukovaylaan liitettyjen MFl-yksikoiden
enimmaismaara

INTERBUS-tyyppinen, maks. 400 m

. INTERBUS-masterlaitteesta riippuen
64 (kokoonpano 3 PD + DI/DO) - 128 (kokoonpano 2 PD)

Jarjestelmakaukovayliliitynnan tiedot

koiden enimmaismaara

Kahden jarjestelmakaukovaylaan liitetyn MFI- INTERBUS-tyyppinen, maks. 50 m ensimmaisen ja viimeisen vayldaseman
yksikon vilisen johtimen pituus valilla
Jarjestelmakaukovaylaan liitettyjen MFIl-yksi- rajoittavana tekijana jarjestelmakaukovaylaan liitettyjen MFI-yksikdiden koko-

naisvirrankulutus (maks. 4,5 A) ja jannitehavio viimeisella MFI-yksikolla
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18.2 INTERBUS-liityntdyksikké MQI21, MQI22, MQI32 (kuparijohto)

MQl-yksikden sdhkoiset tiedot

Elektroniikan tehonsyo6tté MQI

U=+24V +/-25 %, I <200 mA

Potentiaalierotus

* Potentiaaliton INTERBUS-liitanta
* logiikan ja 24-V-kayttéjannitteen valilla
* logiikan ja oheislaitteiden / MOVIMOT®:in valilla optoeristimen avulla

Vaylaliityntatekniikka

Hairiésuojaus

tulevalle ja lahtevalle vaylakaapelille kummallekin 5 jousitoimista riviliitinta

EMC-kelpoisten kaapelilapivientien avulla

Digitaalitulot (antureille)

Signaalitaso

Standardin EN 61131-2 mukaisesti PLC-yhteensopivia (tyypin 1 digitaalituloja),
Ri = 3,0 kQ,
Naytteenottonopeus n. 5 ms

15V —+30 V "1" = kosketin suljettu / -3 V — +5 V "0" = kosketin auki

Antureiden tehonsyo6tto
Nimellisvirta
Sisainen jannitehavio

24 V DC standardin EN 61131-2 mukaan, vierasjannite- ja oikosulkukestoinen
2 500 mA
maks. 1V

Digitaalilahdét (toimilaitteille)

Signaalitaso
Nimellisvirta
Vuotovirta

Sisainen jannitehavio

Kaapelin pituus, RS-485

PLC-yhteensopiva, standardin EN 61131-2 mukainen, vierasjannite- ja oikosulkukes-
toinen

"0"=0V,"1"=24V
500 mA

maks. 0,2 mA
maks. 1V

30 m MQl-yksikén ja MOVIMOT®-taajuusmuuttajan valill erilleen asennettaessa

Ympaériston lampéotila

-25°C-60°C

Varastointilampétila

Kotelointiluokka

-25°C-85°C

IP65 (asennettuna MFZ..-litdntdmoduuliin, kaikki pistoliittimet tiivistettyina)

Ohjelmointitiedot

INTERBUS-liitynta

Protokollan tila

Kaukovayla ja jarjestelmakaukovayla

2-johdin-asynkroninen-protokolla 500 kBaud

ID-koodit

Pituuskoodi

034es (03hex) = Digitaalinen moduuli + I/O-data
2274es (E3hex) = DRIVECOM 1 PCP-sana
224405 (EOpex) = DRIVECOM 2 PCP-sanaa
225405 (E1hex) = DRIVECOM 4 PCP-sanaa
riippuu DIP-kytkinten asetuksista

Thex --- Anex (riippuu DIP-kytkinten asetuksesta)

Vaylan rekisterien pituus

1 - 10 sanaa (riippuu DIP-kytkinten asetuksesta)

Parametrikanava (PCP)

Sanoman pituuden ldhetys (PCP)

0, 1, 2 tai 4 sanaa (riippuu DIP-kytkinten asetuksesta)
243

Sanoman pituuden vastaanotto (PCP)

243

Tuetut palvelut (PCP)

Kaukovaylaliitynnén tiedot

Read, Write, Get OV

Kahden kaukovaylaan liitetyn MQI-yksikon

vélisen johtimen pituus

INTERBUS-tyyppinen, maks. 400 m

Kaukovaylaan liitettyjen MQl-yksikdiden

enimmaismaara

INTERBUS-masterlaitteesta riippuen
25 (kokoonpano 1 PD) ... 256 (kokoonpano 0 PD)

Jarjestelmakaukovaylaliitynnan tiedot

Kahden jarjestelméakaukovaylaan liitetyn MQlI-
yksikon vilisen johtimen pituus

INTERBUS-tyyppinen, maks. 50 m ensimmaisen ja vimeisen vayldaseman
valilla

Jarjestelmakaukovaylaan liitettyjen MQl-yksi-
koiden enimmaismaara

Rajoittavana tekijana jarjestelmakaukovaylahaarassa olevien MQl-yksikoiden
kokonaisvirrankulutus (maks. 4,5 A) ja viimeisen MQI-yksikon jannitehavio.

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet
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7 INTERBUS-liitynnat MFI123, MFI33 (kuitukaapeli)

P| Hz

18.3 INTERBUS-liitynné&t MFI23, MFI33 (kuitukaapeli)

MFI23B/33B-yksikoiden sahkoiset tiedot

Elektroniikan tehonsyo6tté MFI

*  Vaylalogiikka Ugq = 24 Vpc +/- 25 %, I <200 mA (tyyp. 80 mA) + antureiden ja
MOVIMOT®-taajuusmuuttajan ottama virta

+ Toimilaitteiden syéttéjannite Ugy = 24 Vpg +/- 25 %

Kumpikin jannite Ug4 ja Ug, muodostetaan lapikulkevaksi silmukaksi ja ne saadaan kayt-

toon lahtevan kaukovaylan liittimella. Suurin sallittu jatkuva virta on:

- kulloinkin maks. 16 A ymparistén lampétilan ollessa 0 — 40 °C

- kulloinkin maks. 10 A ymparistén lampétilan ollessa 0 — 55 °C

Potentiaalierotus

Vaylaliityntatekniikka

- vaylalogiikan ja MOVIMOT®-taajuusmuuttajan valiltd optoerottimella
« vaylalogiikan ja digitaalilahtdjen valilta optoerottimella
» vaylalogiikan ja digitaalitulojen valilla ei ole galvaanista erotusta

Kuitukaapeli-Rugged-Line-pistoke

Digitaalitulot (antureille)

Signaalitaso

Standardin EN 61131-2 mukaisesti PLC-yhteensopivia (tyypin 1 digitaalituloja),
Ri= 3,0 kQ,
Naytteenottonopeus n. 5 ms

15V — +30 V "1" = kosketin suljettu / -3 V...+5 V "0" = kosketin auki

Antureiden tehonsyo6tto

Nimellisvirta
Sisainen jannitehavio

Liitdnnasta US1: 24 V¢ standardin EN 61131-2 mukaan, vierasjannite- ja oikosulkukes-
toinen

2 500 mA
maks. 1V

Digitaalilahdo6t (toimilaitteille)
Signaalitaso
Nimellisvirta
Vuotovirta
Sisainen jannitehavio
Kaapelin pituus, RS-485

PLC-yhteensopiva, standardin EN 61131-2 mukainen, vierasjannite- ja oikosulkukestoinen
"0"=0V,""=24V
500 mA
maks. 0,2 mA
maks. 1V

< 30 m MFl-ykikon ja MOVIMOT®-taajuusmuuttajan valilla

Ympaériston lampéotila

0 °C — 55 °C [maks. 10 A jatkuvaa virtaa lapisilmukoidulla 24 V-jannitteella (US1 ja US2)]

Varastointilampétila

Kotelointiluokka

-25°C-85°C

IP65 (asennettuna MFZ..-litdntamoduuliin, kaikki pistoliittimet tiivistettyina)

Ohjelmointitiedot

INTERBUS-liitynta

Siirtonopeus

Kuitukaapelikaukovayla
500 kBaud / 2 MBaud

ID-koodi

03pex (034es) = digitaalinen 1/0-datamoduuli

Pituuskoodi

Vaylan rekisterien pituus

2hex ! 3hex ! 4nex DIP-kytkimen asetuksesta riippuen

2, 3 tai 4 sanaa (DIP-kytkimen asetuksesta riippuen)

Parametrikanava (PCP)

0 sanaa

INTERBUS-liitynnan tiedot

Saapuval/lahteva kaukovayla

. Kuitukaapeli (polymeerikuitu 980/1000 m)

Liitantatekniikka

Kuitukaapeli-Rugged-Line

Kahden kaukovaylaan liitetyn MFl-yksikon vélisen

johtimen pituus

maks. 50 m, riippuu kaapelin tyypisté”

Kuitukaapelkaukovaylaan liitettyjen MFl-yksikdiden = INTERBUS-masterlaitteesta riippuen

enimmaismaara

64 (kokoonpano 3 PD + DI/DO) - 128 (kokoonpano 2 PD)

1) Johdinpituudet < 1 m ovat sallittuja vain Phoenix-Contactin erityisesti valmistamia siltauskaapeleita IBS RL CONNECTION-LK

kaytettdessa.
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18.4 Kenttajakolaitteet
18.4.1 Kenttijakolaitteet MF../Z.3., MQ../Z.3.

MF../Z.3.
MQ../Z.3.

Ympariston lampotila

Varastointilampaotila

-25°C-60°C
-25°C-85°C

Kotelointiluokka

Liitynta

kiinnitettyind, kaikki pistoliittimet tiivistetty)
PROFIBUS, INTERBUS, DeviceNet, CANopen, AS-Interface

IP65 (kenttavaylaliitynta ja moottorin litdntakaapeli asennettuina ja ruuveilla

Moottorikaapelin sallittu
pituus

maks. 30 m (kaytettdessa SEW-hybridikaapelia B)
halkaisijan ollessa pienempi tulevaan verkkojohtoon nahden
Huolehdi johdonsuojauksesta!

Paino

n. 1,3 kg

18.4.2 Kenttéjakolaitteet MF../Z.6., MQ../Z.6.

MF../Z.6.
MQ../Z.6.

Huoltokytkin

Kuorman erotuskytkin ja johdonsuoja
Tyyppi: ABB MS 325 - 9 + HK20
Kytkimen aktivointi: musta/punainen, 3-kertaisesti lukittava

Ympariston lampotila

-25°C-55°C

Varastointilampétila

-25°C-85°C

Kotelointiluokka

IP65 (kenttavaylaliityntd, verkkoliitidnnan kansi ja moottorin liitdntakaapeli
asennettuina ja ruuveilla kiinnitettyina, kaikki pistoliittimet tiivistetty)

Liitynta

PROFIBUS, INTERBUS, DeviceNet, CANopen, AS-Interface

Moottorikaapelin
sallittu pituus

maks. 30 m (kaytettdessa SEW-hybridikaapelia B)

Paino

n. 3,6 kg

18.4.3 Kenttajakolaitteet MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z.7.

MF../MM..-503-00/Z.7.
MQ../MM..-503-00/Z2.7.

Ympariston lampaotila

-25 °C ... 40 °C (Pn-alennus: 3 % Iy per K max 60 °C asti)

Varastointilampétila

-25°C-85°C

Kotelointiluokka

IP65 (kenttavaylaliitynta, verkkoliitdnnan kansi ja moottorin liitdntékaapeli
asennettuina ja ruuveilla kiinnitettying, kaikki pistoliittimet tiivistetty)

Liitynta

PROFIBUS, INTERBUS, DeviceNet, CANopen, AS-Interface

Moottorikaapelin
sallittu pituus

15 m (kaytettdessa SEW-hybridikaapelia A)

Paino

n. 3,6 kg

Késikirja — InterBus-liitynnét, -kenttdjakolaitteet
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18.4.4 Kenttajakolaitteet MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8.

MF../MM..-503-00/Z.8.

MQ../MM..-503-00/Z.8.

Huoltokytkin Kuorman erotuskytkin

Tyyppi: ABB OT16ET3HS3ST1

Kytkimen aktivointi: musta/punainen, 3-kertaisesti lukittava

Ympaériston lampétila -25 °C — 40 °C (Pn-alennus: 3 % Iy per K max. 55 °C asti) D

Varastointilampétila -25°C-85°C

Kotelointiluokka IP65 (kenttavaylaliitynta, verkkoliitdnnan kansi ja moottorin liitdntékaapeli
asennettuina ja ruuveilla kiinnitettyind, kaikki pistoliittimet tiivistetty)

Liitynta PROFIBUS, INTERBUS, DeviceNet, CANopen, AS-Interface

Moottorikaapelin 15 m (kaytettdessd SEW-hybridikaapelia A)

sallittu pituus

Paino Rakennekoko 1: n. 5,2 kg
Rakennekoko 2: n. 6,7 kg

1) MM3XC: -25 °C — 40 °C kun S3 25 % ED (maks. 55 °C asti S3, 10 % ED)
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16, rue des Fréres Zaghnoun
Bellevue El-Harrach
16200 Alger

Saksa
Paakonttori Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Tuotantolaitos Ernst-Blickle-StralRe 42 Fax +49 7251 75-1970
Myynti D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Postilokero-osoite sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal
Huolto Keskiosa SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710
Competence Ernst-Blickle-StraRe 1 Fax +49 7251 75-1711
Center D-76676 Graben-Neudorf sc-mitte@sew-eurodrive.de
Pohjoisosa SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Alte Ricklinger Stralle 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (Hannoverin 1dhella) sc-nord@sew-eurodrive.de
Itdosa SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (Zwickaun lahella) sc-ost@sew-eurodrive.de
Eteldosa SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralRe 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (Miinchenin 1ahella) sc-sued@sew-eurodrive.de
Lansiosa SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstrale 1 Fax +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld (Disseldorfin lahella) sc-west@sew-eurodrive.de
Elektroniikka SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-StralRe 42 Fax +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal sc-elektronik@sew-eurodrive.de
Drive Service Hotline / puhelinpéaivystys 24 h +49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357
Muiden huoltopisteiden yhteystiedot Saksassa pyynnosta.
Ranska
Tuotantolaitos Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Myynti 48-54, route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Huolto B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Tuotantolaitos Forbach SEW-EUROCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
Zone Industrielle
Technopole Forbach Sud
B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex
Kokoonpano Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 557 26 39 00
Myynti Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Huolto 62, avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 4 72 15 37 00
Parc d'Affaires Roosevelt Fax +334 721537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
Muiden huoltopisteiden yhteystiedot Ranskassa pyynndsta.
Alankomaat
Kokoonpano Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700
Myynti Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Huolto NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam
Algeria
Myynti Alger Réducom Tel. +213 21 8222-84

Fax +213 21 8222-84
reducom_sew@yahoo.fr
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Argentiina
Kokoonpano Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Myynti Centro Industrial Garin, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
Huolto Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar
1619 Garin http://www.sew-eurodrive.com.ar
Australia
Kokoonpano Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Myynti 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Huolto Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Belgia
Kokoonpano Bryssel SEW Caron-Vector Tel. +32 10 231-311
Myynti Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Huolto B-1300 Wavre http://www.sew-eurodrive.be
info@caron-vector.be
Huolto Teollisuus- SEW Caron-Vector Tel. +32 84 219-878
Competence vaihteet Rue de Parc Industriel, 31 Fax +32 84 219-879
Center BE-6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be
Antwerpen SEW Caron-Vector Tel. +32 364 19 333
Glasstraat, 19 Fax +32 3 64 19 336
BE-2170 Merksem http://www.sew-eurodrive.be
service-antwerpen@sew-eurodrive.be
Brasilia
Tuotantolaitos Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 2489-9133

Myynti Avenida Amancio Gaiolli, 152 - Fax +55 11 2480-3328
Huolto Rodovia Presidente Dutra Km 208 http://www.sew-eurodrive.com.br
Guarulhos - 07251-250 - SP sew@sew.com.br
SAT - SEW ATENDE - 0800 7700496
Muiden huoltopisteiden yhteystiedot Brasiliassa pyynnosta.
Bulgaria
Myynti Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@fastbg.net
Chile
Kokoonpano Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Myynti Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Huolto Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Postilokero-osoite
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Egypti
Myynti Kairo Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 + 1 23143088
Huolto for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757
33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo http://www.copam-egypt.com/
copam@datum.com.eg
Espanja
Kokoonpano Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Myynti Parque Tecnolégico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
Huolto E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es

sew.spain@sew-eurodrive.es
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Etela-Afrikka

Kokoonpano Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
Myynti Eurodrive House Fax +27 11 494-3104
Huolto Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Cape Town SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens cfoster@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaco Place Fax +27 31 700-3847
Pinetown cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Gabon
Myynti Libreville ESG Electro Services Gabun Tel. +241 7340-11
Feu Rouge Lalala Fax +241 7340-12
1889 Libreville
Gabun
Hong Kong
Kokoonpano Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Myynti Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 36902211
Huolto Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Intia
Kokoonpano Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel.+91 265 2831086
Myynti Plot No. 4, GIDC Fax +91 265 2831087
Huolto PORRamangamdi « Vadodara - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Gujarat sales@seweurodriveindia.com
subodh.ladwa@seweurodriveindia.com
Kokoonpano Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel.+91 44 37188888
Myynti Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phasell Fax +91 44 37188811
Huolto Mambakkam Village c.v.shivkumar@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur- 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Irlanti
Myynti Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Huolto 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 http://www.alperton.ie
Iso-Britannia
Kokoonpano Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Myynti Beckbridge Industrial Estate Fax +44 1924 893-702
Huolto P.O. Box No.1 http://www.sew-eurodrive.co.uk
GB-Normanton, West- Yorkshire WF6 1QR info@sew-eurodrive.co.uk
Israel
Myynti Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
Italia
Kokoonpano Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Myynti Via Bernini, 14 Fax +39 02 96 799781
Huolto 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it

sewit@sew-eurodrive.it
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Itavalta
Kokoonpano Wien SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Myynti Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Huolto A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Japani
Kokoonpano lwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Myynti 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373814
Huolto Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Kamerun
Myynti Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137
Rue Drouot Akwa Fax +237 33 431137
B.P. 2024, Douala
Kanada
Kokoonpano Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Myynti 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Huolto Bramalea, Ontario L6T3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
marketing@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
7188 Honeyman Street Fax +1 604 946-2513
Delta. B.C. V4G 1 E2 marketing@sew-eurodrive.ca
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Fax +1 514 367-3677
LaSalle, Quebec H8N 2V9 marketing@sew-eurodrive.ca
Muiden huoltopisteiden yhteystiedot Kanadassa pyynnosta.
Kiina
Tuotantolaitos Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Kokoonpano No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25322611
Myynti Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
Huolto http://www.sew-eurodrive.cn
Kokoonpano Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Myynti 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Huolto Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267891
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological shenyang@sew-eurodrive.cn
Development Area
Shenyang, 110141
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478398
10A-2, 6th Road Fax +86 27 84478388
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA
430056 Wuhan
Muiden huoltopisteiden yhteystiedot Kiinassa pyynnosta.
Kolumbia
Kokoonpano Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Myynti Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Huolto Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sewcol@sew-eurodrive.com.co
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Korea
Kokoonpano Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Myynti B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Huolto 1048-4, Shingil-Dong http://www.sew-korea.co.kr
Ansan 425-120 master@sew-korea.co.kr
Busan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
No. 1720 - 11, Songjeong - dong Fax +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270
Kreikka
Myynti Ateena Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
Huolto 12, Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136, GR-18545 Piraeus http://www.boznos.gr
info@boznos.gr
Kroatia
Myynti Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Huolto PIT Erdody 4 Il Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Latvia
Myynti Riika SIA Alas-Kuul Tel. +371 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
Libanon
Myynti Beirut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 4947-86
B. P. 80484 +961 1 4982-72
Bourj Hammoud, Beirut +961 3 2745-39
Fax +961 1 4949-71
ssacar@inco.com.lb
Liettua
Myynti Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Naujoji 19 Fax +370 315 56175
LT-62175 Alytus info@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.|t
Luxemburg
Kokoonpano Bryssel CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 10 231-311
Myynti Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Huolto B-1300 Wavre http://www.sew-eurodrive.lu
info@caron-vector.be
Malesia
Kokoonpano Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Myynti No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Huolto 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Marokko
Myynti Casablanca Afit Tel. +212 22618372
5, rue Emir Abdelkader Fax +212 22618351
MA 20300 Casablanca ali.alami@premium.net.ma
Meksiko
Kokoonpano Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300
Myynti SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
Huolto Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx

Parque Industrial Quéretaro
C.P. 76220
Quéretaro, México

scmexico@seweurodrive.com.mx
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Norja
Kokoonpano Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Myynti Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
Huolto N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Norsunluurannikko
Myynti Abidjan SICA Tel. +225 2579-44
Ste industrielle et commerciale pour I'Afrique Fax +225 2584-36
165, Bld de Marseille
B.P. 2323, Abidjan 08
Peru
Kokoonpano Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Myynti S.A.C. Fax +51 1 3493002
Huolto Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Portugali
Kokoonpano Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Myynti Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Huolto P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Puola
Kokoonpano Lodz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 676 53 00
Myynti ul. Techniczna 5 Fax +48 42 676 53 49
Huolto PL-92-518 L.o6dz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
24 tunnin palvelu Tel. +48 602 739 739
(+48 602 SEW SEW)
sewis@sew-eurodrive.pl
Romania
Myynti Bukarest Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Huolto str. Madrid nr.4 Fax +40 21 230-7170
011785 Bucuresti sialco@sialco.ro
Ruotsi
Kokoonpano Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442 00
Myynti Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442 80
Huolto S-55303 JOnkdping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 Jonk&ping jonkoping@sew.se
Senegal
Myynti Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar
Serbia
Myynti Belgrad DIPAR d.o.0. Tel. +381 11 347 3244/
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC Kosum, IV floor Fax +381 11 347 1337
SCG-11000 Beograd office@dipar.co.yu
Singapore
Kokoonpano Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Myynti No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Huolto Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg

Singapore 638644

sewsingapore@sew-eurodrive.com
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TR-34846 Maltepe ISTANBUL

Slovakia
Myynti Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 33595 202
Rybni¢na 40 Fax +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513
Industry Park - PChZ Fax +421 41 700 2514
ulica M.R.Stefanika 71 sew@sew-eurodrive.sk
SK-010 01 Zilina
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Fax +421 48 414 6566
SK-974 11 Banska Bystrica sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Fax +421 55 671 2254
SK-040 01 Kosice sew@sew-eurodrive.sk
Slovenia
Myynti Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Huolto Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Suomi
Kokoonpano Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Myynti Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Huolto FIN-15860 Hollola 2 sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Tuotantolaitos Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Kokoonpano Valurinkatu 6, PL 8 Fax +358 201 589-310
Huolto F1-03600 Kakkila, 03601 Karkkila sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Sveitsi
Kokoonpano Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Myynti Jurastrasse 10 Fax +41 61 417 1700
Huolto CH-4142 Minchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Tanska
Kokoonpano Kéopenhamina  SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Myynti Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Huolto DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Thaimaa
Kokoonpano Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Myynti 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Huolto Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
TSekin tasavalta
Myynti Praha SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 255 709 601
Business Centrum Praha Fax +420 220 121 237
Luzna 591 http://www.sew-eurodrive.cz
CZ-16000 Praha 6 - Vokovice sew@sew-eurodrive.cz
Tunesia
Myynti Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 71 4340-64 + 71 4320-29
Zone Industrielle Mghira 2 Fax +216 71 4329-76
Lot No. 39 tms@tms.com.tn
2082 Fouchana
Turkki
Kokoonpano Istanbul SEW-EURODRIVE Tel. +90 216 4419164, 3838014,
Myynti Hareket Sistemleri San. ve Tic. Ltd. Sti. 3738015
Huolto Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 Fax +90 216 3055867

http://www.sew-eurodrive.com.tr
sew@sew-eurodrive.com.tr
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Ukraina
Myynti Dnepropetrovsk SEW-EURODRIVE Tel. +380 56 370 3211
Huolto Str. Rabochaja 23-B, Office 409 Fax +380 56 372 2078
49008 Dnepropetrovsk http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
Unkari
Myynti Budapest SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Huolto H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 office@sew-eurodrive.hu
USA
Tuotantolaitos Kaakkois- SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Kokoonpano Yhdysvallat 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Myynti P.O. Box 518 Fax Manufacturing +1 864 439-9948
Huolto Lyman, S.C. 29365 Fax Assembly +1 864 439-0566
Fax Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Kokoonpano Koillis- SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Myynti Yhdysvallat Pureland Ind. Complex Fax +1 856 845-3179
Huolto 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Keskilansi SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Fax +1 937 440-3799
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Lounais- SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
Yhdysvallat 3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Lansi- SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
Yhdysvallat 30599 San Antonio St. Fax +1 510 487-6433

Hayward, CA 94544

cshayward@seweurodrive.com

Muiden huoltopisteiden yhteystiedot USA:ssa pyynnosta.

Uusi-Seelanti

Kokoonpano Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Myynti P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Huolto 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Valko-Vendja
Myynti Minsk SEW-EURODRIVE BY Tel.+375 (17) 298 38 50
RybalkoStr. 26 Fax +375 (17) 29838 50
BY-220033 Minsk sales@sew.by
Venaja
Kokoonpano Pietari ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142
Myynti P.O. Box 36 Fax +7 812 3332523
Huolto 195220 St. Petersburg Russia http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
Venezuela
Kokoonpano Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Myynti Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275
Huolto Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
Viro
Myynti Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230

Reti tee 4

EE-75301 Peetri killa, Rae vald, Harjumaa

Fax +372 6593231
veiko.soots@alas-kuul.ee
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