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Componentes validos

Componentes validos

Este manual es valido para los siguientes productos:

Modulo de conexion ..Z.1. con interface de bus de campo

4 x1/2x O (Bornas) 4x1/2x0 (M12) 6 x1(M12)
09 ©0
@ooo @ooo
O] L éOOO éooo
INTERBUS (cobre) MFI21A/Z11A MFI22A/Z11A MFI32A/Z11A
INTERBUS (FO) - MFI23F/Z11A MFI33F/Z11A
INTERBUS (cobre) con MQI21A/Z11A MQI22A/Z11A MQI32A/Z11A
control reducido integrado
Distribuidor de campo ..Z.3. con interface de bus de campo
O ninguna l/O 4x1/2x0 (M12) 6 x1(M12)
P
I @ooo @ooo
[ @7 éOOO éooo
INTERBUS (cobre) MFI21A/Z13A MFI22A/Z13A MFI32A/Z13A
INTERBUS (FO) - MFI23F/Z13A MFI33F/Z13A
INTERBUS (cobre) con MQI21A/Z13A MQI22A/Z13A MQI32A/Z13A
control reducido integrado
Distribuidor de campo ..Z.6. con interface de bus de campo
o o 4 x1/2x O (Bornas) 4x1/2x0 (M12) 6 x1(M12)
—J
@ @ D I Eooo Eooo
o [ m— 5000 oleXee!
INTERBUS (cobre) MFI121A/Z16F/AFO MFI122A/Z16F/AFO MFI32A/Z16F/AFO
INTERBUS (FO) - MFI23F/Z16F/AFO MFI33F/Z16F/AF0
INTERBUS (cobre) con MQI21A/Z16F/AFO MQI22A/Z16F/AF0 MQI32A/Z16F/AFO
control reducido integrado
Distribuidor de campo ..Z.7. con interface de bus de campo
4x1/2x 0O (Bornas) 4x1/2x0 (M12) 6 x 1 (M12)
j I ¢llcoo ¢lloco
I ED)OOO ED)OOO

INTERBUS (cobre)

MFI21A/MM../Z1T7F.

MFI22A/MM../Z1TF.

MFI32A/MM../Z1T7F.

INTERBUS (FO)

INTERBUS (cobre) con
control reducido integrado

MQI21A/MM../Z1TF.

MFI23F/MM../Z17F.
MQI22A/MM../ZATF.

MFI33F/MM../Z17F.
MQI32A/MM../Z1TF.

Distribuidor de campo ..Z.8. con interface de bus de campo

1: o
mise=

mll

4 x1/2x O (Bornas)

[©—]

4x1/2x0 (M12)

Booo

@OOO

6 x1(M12)

Booo

@OOO

INTERBUS (cobre)

MFI21A/MM../Z18F./

MFI22A/MM../Z18F./A

MFI32A/MM../Z18F./

AFO0 FO AFO

INTERBUS (FO) - MFI23F/MM../Z18F./ MFI33F/MM../Z18F./
AFO AFO

INTERBUS (cobre) con MQI21A/MM../Z18F./ MQI22A/MM../Z18F./ | MQI32A/MM../Z18F./
control reducido integrado AFO AFO AFO
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Indicaciones generales
Uso de las instrucciones de funcionamiento

2 Indicaciones generales
2.1 Uso de las instrucciones de funcionamiento

Las instrucciones de funcionamiento son parte integrante del producto y contienen una
serie de indicaciones importantes para el funcionamiento y servicio. Las instrucciones
de funcionamiento estan destinadas a todas las personas que realizan trabajos de
montaje, instalacion, puesta en marcha y servicio en el producto.

Las instrucciones de funcionamiento deben estar disponibles en estado legible.
Cerciorese de que los responsables de la instalaciéon o de operacién, asi como las
personas que trabajan en el equipo bajo responsabilidad propia han leido y entendido
completamente las instrucciones de funcionamiento. En caso de dudas o necesidad de
mas informacion, dirijase a SEW-EURODRIVE.

2.2 Estructura de las notas de seguridad

Las notas de seguridad de estas instrucciones de funcionamiento estan estructuradas
del siguiente modo:

Pictograma

>

A iPALABRA DE INDICACION!

Tipo de peligro y su fuente.

Posible(s) consecuencia(s) si no se respeta.
* Medida(s) para la prevencion del peligro.

Pictograma Palabra de senal Significado Consecuencias si no se
respeta
Ejemplo: iPELIGRO! Advierte de un peligro inminente | Lesiones graves o fatales

>

Peligro general

>

Peligro especifico,
p. €j. electrocucion

Posible situacion peligrosa Lesiones graves o fatales

g iPRECAUCION! Posible situacién peligrosa Lesiones leves

iPRECAUCION! Posibles dafios materiales Dafios en el sistema de accionamiento
0 en su entorno

NOTA . Indicacién o consejo util.

Facilita el manejo del sistema
de accionamiento.
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Indicaciones generales
Derechos de reclamacion en caso de defectos

2.3 Derechos de reclamacion en caso de defectos

Atenerse a las instrucciones de funcionamiento y al manual es el requisito previo para
que no surjan problemas. No obedecer estas instrucciones anula los derechos de
reclamacién en caso de defectos del producto. Por ello, lea las instrucciones de
funcionamiento y el manual antes de utilizar el aparato.

2.4 Exclusion de responsabilidad

Atenerse a las instrucciones de funcionamiento es requisito obligatorio para poder
garantizar un funcionamiento seguro y alcanzar las caracteristicas de producto y las
caracteristicas de rendimiento de las interfaces de bus de campo, los distribuidores de
campo asi como los convertidores MOVIMOT® MM..D. SEW-EURODRIVE no asume
ninguna responsabilidad por los dafios personales, materiales o patrimoniales que
se produzcan por la no observacion de las instrucciones de funcionamiento. La
responsabilidad por deficiencias materiales queda excluida en tales casos.

2.5 Derechos de autor
© <2008> - SEW-EURODRIVE. Todos los derechos reservados.

Quedan prohibidas la reproduccion, copia, distribucion o cualquier otro uso completo o
parcial de este documento.
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Informacion general

3

3.1

3.2

3.3

Notas de seguridad

Las siguientes notas de seguridad fundamentales sirven para prevenir dafos
personales y materiales. El usuario debe garantizar que se tengan en cuenta y se
respeten las notas de seguridad fundamentales. Cerciérese de que los responsables de
la instalacion o del funcionamiento, asi como las personas que trabajan en la instalacion
bajo responsabilidad propia han leido y entendido completamente las instrucciones de
funcionamiento y el manual. En caso de dudas o necesidad de mas informacion, dirijase
a SEW-EURODRIVE.

Informacioén general

Nunca instale o ponga en funcionamiento productos dafiados. Informe inmediatamente
de la existencia de desperfectos a la empresa transportista.

Durante el funcionamiento y correspondiendo a su tipo de proteccién, los
accionamientos MOVIMOT® pueden presentar partes sometidas a tension, sin
proteccion y en algunos casos méviles e incluso superficies con altas temperaturas.

Pueden ocasionarse lesiones graves o dafios en las instalaciones como consecuencia
de la extraccion no autorizada de la carcasa, uso inadecuado o instalacion o manejo
incorrecto. Encontrara mas informacion en la documentacion.

Grupo de destino

Todos los trabajos relacionados con la instalacion, puesta en marcha, subsanacion
de fallos y mantenimiento deben ser realizados por electricistas especializados
(se han de respetar IEC 60364 y CENELEC HD 384 o DIN VDE 0100 e IEC 60664 o
DIN VDE 0110 asi como la normativa nacional de prevencion de accidentes).

En lo concerniente a estas normas basicas de seguridad, se considera como electricista
especializado a todas aquellas personas familiarizadas con la instalaciéon, montaje,
puesta en marcha y funcionamiento del producto y que ademas cuenten con la
cualificacion adecuada a la tarea que realicen.

Todos los trabajos en los demas ambitos de transporte, almacenamiento,
funcionamiento y tratamiento de residuos deben ser efectuados por personas instruidas
de una manera adecuada.

Uso indicado

Los distribuidores de campo asi como las interfaces de bus de campo estan destinados
para su uso en instalaciones industriales. Cumplen las normas y prescripciones
vigentes, asi como los requisitos de la Directiva de baja tension 73/23/CEE.

Los datos técnicos y las indicaciones sobre las condiciones de conexién que constan
en la placa de caracteristicas y en la documentacion son de obligado cumplimiento.

Queda prohibido poner en marcha el aparato (comienzo del funcionamiento conforme
alo prescrito) hasta no constatar que la maquina cumple la normativa de Compatibilidad
Electromagnética (CEM) 2004/108/CE y que la conformidad del producto final cumple
con la normativa sobre maquinaria 98/37/CE (véase norma EN 60204).

Los convertidores MOVIMOT® cumplen los requisitos de la directiva de baja tensién
2006/95/CE. Las normas citadas en la declaracion de conformidad se aplican para el
convertidor MOVIMOT®.
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3.31

Notas de seguridad
Otros documentos validos

Funciones de seguridad

El distribuidor de campo, las interfaces de bus de campo y los convertidores
MOVIMOT® no pueden cumplir funciones de seguridad, a no ser que dichas funciones
estén descritas y expresamente autorizadas.

En caso de utilizar convertidores MOVIMOT® en aplicaciones de seguridad, debera
tener en cuenta la documentacion adicional "Desconexién segura del MOVIMOT®". En
las aplicaciones de seguridad sélo pueden utilizarse componentes que hayan sido
suministrados por SEW-EURODRIVE expresamente para esa version.

3.3.2 Aplicaciones de elevacion

3.4

3.5

3.6

Si se usan convertidores MOVIMOT® en aplicaciones de elevacion, se deben observar
la configuracion especial y los ajustes para aplicaciones de elevacion de acuerdo con
las instrucciones de funcionamiento de MOVIMOT®.

Los convertidores MOVIMOT® no pueden utilizarse en aplicaciones de elevacion como
dispositivos de seguridad.

Otros documentos validos

Ademas deberan tenerse en cuenta los siguientes documentos:

* Instrucciones de funcionamiento "Motores CA DR/DV/DT/DTE/DVE, servomotores
asincronos CT/CV"

+ Las instrucciones de funcionamiento "Motores de CA DRS/DRE/DRP"
« Las instrucciones de funcionamiento "MOVIMOT® MM..C" y "MOVIMOT® MM..D"
+  El manual "Sistema de posicionamiento y control secuencial IPOSP!Us®"

Transporte, almacenamiento

Deben respetarse las indicaciones relativas al transporte, el almacenamiento y el
debido manejo. Deben cumplirse las condiciones climaticas segun el capitulo "Datos
técnicos". Apriete firmemente los cancamos de suspension. Estan disefados para
soportar el peso del accionamiento MOVIMOT®. No monte ninguna carga adicional. En
caso necesario utilice medios de transporte adecuados (p. ej. guias de cables).

Emplazamiento

La instalaciéon y refrigeracion de los aparatos ha de realizarse de acuerdo con la
normativa incluida en la documentacion correspondiente.

Los distribuidores de campo, las interfaces de bus de campo y los convertidores
MOVIMOT® deberan protegerse de esfuerzos no autorizados.

A menos que se especifique expresamente lo contrario, queda prohibido:
+ la aplicacién en areas en las que existe peligro de explosion

» el uso en entornos expuestos a aceites, acidos, gases, vapores, polvo, irradiaciones
nocivas, etc.

» la utilizaciéon en aplicaciones no estacionarias, en las que se produzcan fuertes
cargas mecanicas instantaneas o vibrantes.
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3.7

3.8

3.9

Conexion eléctrica

A la hora de trabajar con distribuidores de campo, interfaces de bus de campo y
convertidores MOVIMOT® conectados a la alimentacion de tension, debe observarse la
normativa nacional de prevencion de accidentes en vigor (p. ej. BGV A3).

Debera llevarse a cabo la instalacion eléctrica siguiendo la normativa adecuada (p. ej.
secciones de cable, proteccion, montaje del conductor de puesta a tierra). Indicaciones
adicionales estan incluidas en la documentacion.

Encontrara las instrucciones sobre una instalacién conforme a las medidas de
compatibilidad electromagnética (CEM) tales como apantallado, puesta a tierra,
disposicion de filtros e instalacién del cableado, en la documentacion de los
convertidores MOVIMOT®. EI cumplimiento de los valores limite estipulados en la
normativa CEM vigente es responsabilidad del fabricante de la maquina o de la
instalacion.

Asegurese de que las medidas preventivas y los instrumentos de proteccion se
correspondan con la normativa vigente (p. ej. EN 60204 o EN 61800-5-1).

Desconexion segura

Los distribuidores de campo y las interfaces de bus de campo cumplen con todos los
requisitos sobre desconexidon segura de conexiones de potencia y conexiones
electrénicas de acuerdo con la norma EN 61800-5-1. A fin de garantizar la desconexion
segura, todos los circuitos de corriente conectados también deberan cumplir con los
requisitos de la desconexion segura.

Funcionamiento

Todas aquellas instalaciones en las que se hayan instalado distribuidores de campo,
interfaces de bus de campo y convertidores MOVIMOT® deberan equiparse con
dispositivos de vigilancia y proteccion adicionales conforme a la normativa de seguridad
aplicable a cada caso, p. €j. la ley sobre medios técnicos de trabajo, normas de
prevencion de accidentes, etc. En aplicaciones con un potencial de riesgo elevado
pueden ser necesarias medidas de proteccion adicionales.

Inmediatamente tras desconectar el convertidor MOVIMOT®, el distribuidor de campo
(en caso de que exista) o el de la tension de alimentacion (en caso de que exista), evite
entrar en contacto con las piezas sometidas a tension y con las conexiones de potencia
debido a que los condensadores pueden encontrarse cargados. Espere como minimo
1 minuto tras la desconexion de la tension de alimentacion.

En el momento en que se apliquen las tensiones de alimentacion al distribuidor de
campo, a las interfaces de bus de campo y al convertidor MOVIMOT®, la caja de bornas
debe estar cerrada, es decir:

+ el convertidor MOVIMOT® debe estar atornillado.

+ la tapa de la caja de bornas del distribuidor de campo (en caso de que exista) y de
la interface de bus de campo (en caso de que exista) deberan esta atornilladas.

» el conector del cable hibrido (en caso de que exista) ha de estar conectado
y atornillado.

Importante: El interruptor de mantenimiento del distribuidor de campo (en caso de que
exista) solo desconecta de la red el accionamiento MOVIMOT® conectado o el motor.
Las bornas del distribuidor de campo siguen estando conectadas a la tensién de red
tras accionar el interruptor de mantenimiento.
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Notas de seguridad
Funcionamiento

Aunque el LED de funcionamiento y los demas elementos de indicacién estén

apagados, esto no es un indicador de que la unidad esté desconectado de la red y sin
corriente.

Las funciones de seguridad internas de la unidad o el bloqueo mecanico pueden
provocar la parada del motor, La subsanacion de la causa del fallo o el reset pueden
ocasionar la reactivacién automatica del motor. Si por motivos de seguridad esto no
estuviera permitido para la maquina, desconecte la unidad del sistema de alimentacion
antes de iniciar los trabajos para la correccion.

Existe el riesgo de sufrir quemaduras: Las superficies del accionamiento MOVIMOT®
y de las opciones externas, p. ej. radiador de la resistencia de frenado, pueden alcanzar
durante el funcionamiento temperaturas superiores a 60 °C.
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Notas de seguridad

Indicaciones de seguridad adicionales para el distribuidor de campo

3.10 Indicaciones de seguridad adicionales para el distribuidor de campo
3.10.1 Distribuidor de campo MFZ.3.

— O

[]

1

W

w

Antes de retirar la interface de bus de campo o el conector del motor, la unidad
debera desconectarse de la red. Es posible que existan tensiones peligrosas incluso
un minuto después de la desconexion de la red.

Durante el funcionamiento, la interface de bus de campo y el conector del cable
hibrido han de estar conectados y atornillados al distribuidor de campo.

3.10.2 Distribuidor de campo MFZ.6.

o=l

Antes de retirar la tapa de la caja de bornas para la conexion a red, la unidad debera
desconectarse de la red. Es posible que existan tensiones peligrosas incluso un
minuto después de la desconexion de la red.

Importante: El interruptor sélo desconecta el convertidor MOVIMOT® de Ia red. Las
bornas del distribuidor de campo siguen estando conectadas a la red tras accionar
el interruptor de mantenimiento.

Durante el funcionamiento, la tapa de la caja de bornas para la conexién ared y el
conector del cable hibrido han de estar conectados y atornillados al distribuidor de
campo.

3.10.3 Distribuidor de campo MFZ.7.

mE=

Desconecte el variador MOVIMOT® de la red antes de retirarlo. Es posible que
existan tensiones peligrosas incluso un minuto después de la desconexion de la red.

Durante el funcionamiento, el variador MOVIMOT® y el conector macho del cable
hibrido han de estar conectados y atornillados al distribuidor de campo.

3.10.4 Distribuidor de campo MFZ.8.

Antes de retirar la tapa de la caja de bornas de conexion a la red o del convertidor
MOVIMOT®, la unidad debera desconectarse de la red. Es posible que existan
tensiones peligrosas incluso un minuto después de la desconexion de la red.

Importante: el interruptor de mantenimiento s6lo desconecta de la red el motor
conectado. Las bornas del distribuidor de campo siguen estando conectadas a la red
tras accionar el interruptor de mantenimiento.

Durante el funcionamiento, la tapa de la caja de bornas para la conexién a red, el
variador MOVIMOT® y el conector del cable hibrido han de estar conectados
y atornillados al distribuidor de campo.

Manual — Interfaces y distribuidores de campo INTERBUS
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Estructura del equipo
Interfaces de bus de campo

4 Estructura del equipo
4.1 Interfaces de bus de campo
4.1.1 Interface de bus de campo MF.21/MQ.21

(2]

1132777611
[11 LEDs de diagnostico
[2] Interface de diagnodstico (debajo de la unién atornillada)
4.1.2 Interface de bus de campo MF.22, MF.32, MQ.22, MQ.32
1132781835

(1]
(2
(3]
[4]

LEDs de diagnéstico

Interface de diagndstico (debajo de la unién atornillada)
Conectores hembra M12

LED de estado

Manual — Interfaces y distribuidores de campo INTERBUS




Estructura del equipo
Interfaces de bus de campo

4.1.3 Interface de bus de campo MFI23, MFI33 con conector enchufable Rugged-Line

(s6lo INTERBUS)

(X12)

1397550603
[1] LEDs de diagnéstico
[2] Interface de diagndstico (debajo de la union atornillada)
[3] Conectores hembra M12
[4] LED de estado
[6] Conexién Rugged-Line "Remote IN" (bus remoto de entrada y alimentacion de 24 V¢)
[6] Conexién Rugged-Line "Remote OUT" (bus remoto de salida y alimentacion de 24 V¢)
4.1.4 Parte inferior de interfaces de bus de campo (todas las interfaces MF../MQ..)
1132786955

(1]
[2]
(3]

Unién con el médulo de conexién
Interruptores DIP (dependiendo de la variante)
Junta

Manual — Interfaces y distribuidores de campo INTERBUS
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Estructura del equipo
Interfaces de bus de campo

4.1.5 Estructura del médulo de conexion MFZ..

(1
[2]

(3]
[4]
(3]
[6]

[6]

1136176011

Regleta de bornas (X20)

Bloque de bornas aisladas para el cableado de transito de 24 V
(Atencion: jNo se debe utilizar para apantallar!)

Prensaestopas M20

Prensaestopas M12

Terminal de puesta a tierra

En DeviceNet y CANopen: Conector Micro-Style/Conector M12 (X11)
En AS-Interface: Conector M12 de AS-Interface (X11)

El volumen de suministro incluye 2 prensaestopas CEM.
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Estructura del equipo
Designacion de modelo de interfaces de INTERBUS

4.2 Designacion de modelo de interfaces de INTERBUS
MFI21 A/Z11 A

|— Variante

Médulo de conexion:

Z11 = para INTERBUS

Z21 = para PROFIBUS

Z31 = para DeviceNet y CANopen
Z61 = para AS-Interface

Variante

21=4x1/2x0 (Conexién mediante bornas)
22=4x1/2x0 (Conexién mediante conector enchufable + bornas)
32=6xI (Conexion mediante conector enchufable + bornas)

23=4x1/2x0 (LWL-Rugged-Line, solo para INTERBUS)

33=6xlI (LWL-Rugged-Line, sélo para INTERBUS)
MFIL.. = INTERBUS
MQIl.. =INTERBUS con control reducido integrado

MFP.. =PROFIBUS

MQP.. =PROFIBUS con control reducido integrado
MFD.. = DeviceNet

MQD.. = DeviceNet con control reducido integrado
MFO.. = CANopen

MFK.. = AS-Interface

Manual — Interfaces y distribuidores de campo INTERBUS
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4.3
431

Estructura del equipo
Distribuidor de campo

Distribuidor de campo
Distribuidores de campo MF../Z.3., MQ../Z.3.

(6] (7] [5]

(1
(2]
(3]
[4]
(3]
[6]
[71
(8]
9]
[10]

(2]

1136195979

En DeviceNet y CANopen: Conector Micro-Style/Conector M12 (X11)

En AS-Interface: Conector M12 de AS-Interface (X11)

2xM20x1,5

2xM25x1,5

2 xM16 x 1,5 (2 prensaestopas CEM incluidos en el contenido de suministro)
Bornas para conexion de bus de campo (X20)

Bornas para conexion 24 V (X21)

Bornas para conexion de red y de puesta a tierra (X1)

Conexién equipotencial

Conexion del cable hibrido, conexion al MOVIMOT® (X9)
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Estructura del equipo 4
Distribuidor de campo

Distribuidores de campo MF../Z.6., MQ../Z.6.

(1

(2]
(3]
[4]
(5]

[6]
[71
(8]
9]
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1136203659

6 x M20 x 1,5 (2 prensaestopas CEM incluidas en el contenido de suministro)
En DeviceNet y CANopen: Conector Micro-Style/Conector M12 (X11), véase la figura siguiente
En AS-Interface: Conector M12 de AS-Interface (X11), véase la figura siguiente

1136438155

2xM25x1,5

Conexién equipotencial

Conexion del cable hibrido, conexion a convertidor MOVIMOT® (X9)

Interruptor de mantenimiento con proteccion de la linea (3 posiciones de cierre, color: negro/rojo)
Solo para la version MFZ26J: Opcion integrada de sefial de retorno para la posicién del interruptor de
mantenimiento.

La sefal de retorno se evalla a través de la entrada digital DIO (véase el capitulo "Conexion
entradas/salidas (I/O) de las interfaces de bus de campo MF../MQ..") (— pag. 64)

F5-08mm

03 St s

1136352395
Bornas para conexion de red y de puesta a tierra (X1)
Bornas para conexion de bus, sensor, actuador, conexién de 24 V (X20)
Borna enchufable "Safety Power" para alimentacion de 24 V a MOVIMOT® (X40)
Bloque de bornas para el cableado de transito 24 V (X29), conectado internamente con conexion de
24V a X20
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Estructura del equipo
Distribuidor de campo

4.3.3 Distribuidores de campo MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z.7.

[10]

(M
[12]

9]
[10]

L [11]

[12]

&
e
puNY

%5
by

\

1136447627

Prensaestopas 2 x M25 x 1,5

Prensaestopas 5 x M20 x 1,5 (2 prensaestopas CEM incluidas en el contenido de suministro)
En DeviceNet y CANopen: Conector Micro-Style/Conector M12 (X11), véase la figura siguiente
En AS-Interface: Conector M12 de AS-Interface (X11), véase la figura siguiente

Q5 <.
o> (Do

Conexioén equipotencial

Conexion del cable hibrido, conexién al motor CA (X9)

Bornas para conexion de bus, sensor, actuador, conexion de 24 V (X20)

Borna enchufable "Safety Power" para alimentaciéon de 24 V a MOVIMOT® (X40)

Bloque de bornas para el cableado de transito 24 V (X29), conectado internamente con conexion de
24V a X20

Convertidor MOVIMOT®

Conexion con convertidor MOVIMOT®

Bornas para la habilitaciéon del sentido de giro

Bornas para conexion de red y de puesta a tierra (X1)
Borna para resistencia de frenado integrada

1

1136456331
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Estructura del equipo 4
Distribuidor de campo

4.3.4 Distribuidores de campo MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8.

(4] (3] (2] (1]
1136479371

[11 Prensaestopas 6 x M20 x 1,5 (2 prensaestopas CEM incluidas en el contenido de suministro)
En DeviceNet y CANopen: Conector Micro-Style/Conector M12 (X11), véase la figura siguiente
En AS-Interface: Conector M12 de AS-Interface (X11), véase la figura siguiente

1136438155
[2] Prensaestopas 2 x M25x 1,5
[3] Bornas para conexion de red y de puesta a tierra (X1)
[4] Interruptor de mantenimiento (3 posibilidades de cierre, color: negro/rojo)

Solo para la versién MFPZ28J: Opcion integrada de sefial de retorno para la posicién del interruptor
de mantenimiento. La sefial de retorno es evaluada a través de la entrada digital DIO (véase capitulo
"Conexion entradas/salidas (1/0O) de las interfaces de bus de campo MF../MQ..") (— pag. 64)

F5-08mm

os=0tmn o

1136352395
[5] Convertidor MOVIMOT®
[6] Bornas para conexion de bus, sensor, actuador, conexion de 24 V (X20)
[71 Borna enchufable "Safety Power" para alimentacion de 24 V a MOVIMOT® (X40)

[8] Bloque de bornas para el cableado de transito 24 V (X29), conectado internamente con conexién de
24V a X20

[9] Conexion del cable hibrido, conexién al motor CA (X9)
[10] Conexién equipotencial
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Estructura del equipo
Designaciones de modelo del distribuidor de campo INTERBUS

4.4 Designaciones de modelo del distribuidor de campo INTERBUS
441 Ejemplo MF./Z2.3., MQ../Z.3.

MFI21A/Z13A
| Médulo de conexién
Z13 = para INTERBUS
Z23 = para PROFIBUS
Z33 = para DeviceNet y CANopen
Z63 = para AS-Interface

Interface de bus de campo
MFI../MQIl.. =INTERBUS
MFP../ MQP.. =PROFIBUS
MFD../ MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface

44.2 Ejemplo MF../Z.6., MQ../Z.6.

MFI21A/Z16F/AF0

Medio de conexiéon

AF0 = Entrada de cables métrica

AF1 = con conector Micro-Style/Conector M12 para
DeviceNet y CANopen

AF2 = Conector enchufable M12 para PROFIBUS

AF3 = Conector enchufable M12 para PROFIBUS +

Conector enchufable M12 para alimentacion
de 24 VCC

AF6 = Conector enchufable M12 para
Conexién con AS-Interface

Modulo de conexion

Z16 = para INTERBUS

Z26 = para PROFIBUS

Z36 = para DeviceNet y CANopen
Z66 = para AS-Interface

Interface de bus de campo
MFI../MQIl..  =INTERBUS
MFP../ MQP.. =PROFIBUS
MFD../ MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface

Manual — Interfaces y distribuidores de campo INTERBUS




Estructura del equipo 4

Designaciones de modelo del distribuidor de campo INTERBUS

443 Ejemplo MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z2.7.

MFI22A/MM15C-503-00/Z17F 0

4.44 Ejemplo MF../MM..Z.8., MQ../MM../Z.8.

MFI22A/MM22C-503-00/Z18F 0/AF0

L
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| Tipo de conexion

0=L/1=A

Modulo de conexion

Z17 = para INTERBUS

Z27 = para PROFIBUS

Z37 = para DeviceNet y CANopen
Z67 = para AS-Interface

Convertidor MOVIMOT®
Interface de bus de campo
MFI.. / MQl.. = INTERBUS
MFP../ MQP.. =PROFIBUS
MFD../ MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface

Medio de conexion

AFO0 = Entrada de cables métrica

AF1 = con conector Micro-Style/Conector M12 para
DeviceNet y CANopen

AF2 = Conector enchufable M12 para PROFIBUS

AF3 = Conector enchufable M12 para PROFIBUS +

Conector enchufable M12 para alimentacion
de 24 VCC

AF6 = Conector enchufable M12 para
Conexion con AS-Interface

Tipo de conexién

0=AL/1=A

Modulo de conexion

Z18 = para INTERBUS

Z28 = para PROFIBUS

238 = para DeviceNet y CANopen

Z68 = para AS-Interface

Convertidor MOVIMOT®
Interface de bus de campo
MFI.. / MQl.. = INTERBUS
MFP.. / MQP.. = PROFIBUS
MFD../MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface
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Instalacion mecanica
Normas de instalacion

Instalacion mecanica

5.1 Normas de instalacion

1

NOTA

Al suministrar los distribuidores de campo, el conector enchufable de la salida del
motor (cable hibrido) va provisto de un protector para el transporte.

Este sélo garantiza el tipo de proteccion IP40. Para alcanzar el tipo de proteccion
especificado es necesario retirar el protector para el transporte y enchufar y atornillar
el conector correspondiente.

5.1.1 Montaje

* Los distribuidores de campo so6lo deben montarse sobre un soporte nivelado y rigido
a la torsién que no esté sometido a vibraciones.

» Para fijar el distribuidor de campo MFZ.3 se han de utilizar tornillos del tamafio M5
con arandelas adecuadas. Apriete los tornillos con una llave dinamométrica (par de
apriete permitido de 2,8 a 3,1 Nm (25 — 27 Ib.in)).

» Parafijar el distribuidor de campo MFZ.6, MFZ.7 6 MFZ.8 se han de utilizar tornillos
del tamafio M6 con arandelas adecuadas. Apriete los tornillos con una llave
dinamomeétrica (par de apriete permitido de 3,1 a 3,5 Nm (27 — 31 Ib.in)).

5.1.2 Instalacion en zonas expuestas a la humedad o al aire libre

» Deben utilizarse Uunicamente prensaestopas adecuados para los cables (en caso
necesario use reductores).

« Selle las entradas de los cables y los conectores M12 no utilizados con tapones
roscados.

* En caso de entrada lateral de cable, tienda el cable con una cinta de goteo.

* Antes de volver a montar la interface de bus de campo / la tapa de la caja de bornas,
compruebe las superficies de sellado vy, si fuese preciso, limpielas.
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Pares de apriete

5.2 Pares de apriete
5.2.1 Convertidor MOVIMOT®

1138500619

Para fijar el convertidor MOVIMOT®, apriete en cruz los tornillos con 3,0 Nm (27 Ib.in).

5.2.2 Interfaces de bus de campo / tapa de la caja de bornas

1138504331

Para fijar las interfaces de bus de campo o la tapa de la caja de bornas apriete en cruz
los tornillos con 2,5 Nm (22 Ib.in).
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Instalacion mecanica

Pares de apriete

5.2.3 Tapones roscados

1138509067

Apriete con 2,5 Nm (22 Ib.in) las tapas roscadas y los tapones roscados del
potencidmetro f1 y, en caso de que existan, de la conexién X50.

5.2.4 Prensaestopas CEM

1138616971

Apriete los prensaestopas CEM suministrados por SEW-EURODRIVE con los pares

siguientes:

Rosca de unién

Par de apriete

M12x 1,5

2,5Nm - 3,5 Nm (22 — 31 Ib.in)

M16 x 1,5

3,0 Nm —4,0 Nm (27 — 35 Ib.in)

M20 x 1,5

3,5Nm —5,0 Nm (31 — 44 Ib.in)

M25x 1,5

4,0 Nm — 5,5 Nm (35 - 49 Ib.in)

La fijacion del cable en el prensaestopas debe resistir la siguiente fuerza de extraccion:
+ Cable con diametro exterior > 10 mm: = 160 N

¢ Cable con diametro exterior < 10 mm: = 100 N
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Pares de apriete

5.2.5 Cable de motor

Apriete los tornillos del cable de motor con 1,2 a 1,8 Nm (11 — 16 Ib.in).
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5 Instalacién mecanica
Interfaces de bus de campo MF.. / MQ..

5.3 Interfaces de bus de campo MF.. / MQ..

Interfaces de bus de campo MF.. / MQ.. pueden ser montadas como sigue:
-+ Montaje en la base del MOVIMOT®
+ Montaje en campo

5.3.1 Montaje en la caja de bornas del MOVIMOT®

1. Rompa los tapones ciegos situados en la parte inferior del MFZ desde el lado
interior, tal y como se muestra en la siguiente figura:

1138656139

NOTA

En caso necesario, se debera desbarbar el canto causado por la rotura de los tapones

1 ciegos [1].
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Instalacién mecanica 5
Interfaces de bus de campo MF.. / MQ..

2. Monte la interface de bus de campo en la caja de bornas del MOVIMOT® tal y como
indica la siguiente figura:

1138663947
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Instalacion mecanica

Interfaces de bus de campo MF.. / MQ..

5.3.2 Montaje en el campo

La siguiente figura muestra el montaje cercano al motor de una interface de bus de

campo MF../ MQ..:

1138749323

Longitud de los tornillos min. 40 mm

(1]
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Instalacion mecanica
Distribuidor de campo

5.4 Distribuidor de campo

5.4.1 Montaje del distribuidor de campo MF../Z.3., MQ../Z.3.
La siguiente figura muestra las medidas de fijacion del distribuidor de campo ..Z.3.:

1138759307
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Instalacion mecanica
Distribuidor de campo

5.4.2 Montaje del distribuidor de campo MF../Z.6., MQ../Z.6.
La siguiente figura muestra las medidas de fijacion del distribuidor de campo ..Z.6.:

1138795019
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Distribuidor de campo

5.4.3 Montaje distribuidores de campo MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z.7.
La siguiente figura muestra las medidas de fijacion del distribuidor de campo ..Z.7.:

1138831499

Manual — Interfaces y distribuidores de campo INTERBUS

33



34

Instalacion mecanica
Distribuidor de campo

5.4.4 Montaje distribuidor de campo MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8. (tamafo 1)

La siguiente figura muestra las medidas para la fijacion del distribuidor de campo ..Z.8.
(tamafio 1):

1138843147
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Distribuidor de campo

5.4.5 Montaje distribuidor de campo MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8. (tamafo 2)

La siguiente figura muestra las medidas para la fijacion del distribuidor de campo ..Z.8.
(tamafio 2):

1138856203
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Instalacion eléctrica

Planificacion de la instalacion en funcion de la compatibilidad electromagnética

Instalacion eléctrica

Planificacion de la instalacion en funcion de la compatibilidad

electromagnética

Indicaciones sobre disposicion y tendido de los componentes de instalaciéon

La eleccidon adecuada de los cables, de la puesta a tierra correcta y de una conexion
equipotencial que funcione es decisiva para una instalacion satisfactoria de los

accionamientos descentralizados.

En general deben aplicarse las normas correspondientes. Ademas debera poner

especial atencion en los siguientes puntos:
+ Conexién equipotencial

— Independientemente de la conexién del conductor de seguridad de puesta
atierra, se ha de garantizar una conexidén equipotencial de bajo ohmiaje
y compatible con alta frecuencia (véase también VDE 0113 o VDE 0100
parte 540), p.ej., mediante

— la conexién amplia de piezas metalicas de la instalacion
— el uso de conductores de tierra de cinta (conductor de alta frecuencia)

N
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/
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1138895627

— No debe utilizarse el apantallado de cables de datos para la conexién
equipotencial.
Cables de datos y alimentacion de 24 V

— Se deben tender separados de los cables con riesgo de interferencia
(p- €j. cables de control de valvulas magnéticas, cables del motor).

Distribuidor de campo

— Para la conexién entre el distribuidor de campo y el motor SEW-EURODRIVE se
recomienda utilizar el cable hibrido SEW disefiado especialmente para ello.

B R IR IS
9’0‘0’0“'o’o‘o’o‘o’o’0’0’0’0’0’0‘020293::::::::::;0~
XK

1138899339

Prensaestopas

— Se ha de elegir un prensaestopas con un amplio contacto de apantallado (tenga
en cuenta las indicaciones sobre la eleccion y el montaje correcto de los
prensaestopas).
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Planificacion de la instalacion en funcion de la compatibilidad electromagnética

+ Apantallado de linea

El apantallado del cable debe tener buenas propiedades CEM (alta
amortiguacion de apantallado),

debe servir de proteccidon mecanica del cable y de apantallado,

en los extremos del cable, (mediante prensaestopas metalicos CEM) debe unirse
con una gran superficie de la carcasa de metal de la unidad (observe las
indicaciones del presente capitulo sobre la eleccion y el montaje correcto de los
prensaestopas).

* Encontrara informacién adicional en la documentacién de SEW "Ingenieria de
accionamiento: CEM en la tecnologia de accionamientos”

6.1.2 Ejemplo de conexion entre interface de bus de campo MF../MQ.. y MOVIMOT®

En caso de montaje separado de la interface de bus de campo MF./MQ.. y el
MOVIMOT®, la conexion RS-485 se ha de realizar como sigue:

* en caso de transmision de la alimentacién de 24 V¢

Utilizar lineas apantalladas

Conectar el apantallado en ambas unidades mediante prensaestopas metalicos
CEM a la carcasa (tenga en cuenta las indicaciones del presente capitulo sobre
el montaje correcto de los prensaestopas metalicos CEM)

Trenzar los conductores por pares (véase la figura siguiente)

RS+ ! RS+

RS- = — GND

- 24v | - 24v
T GND ; ," iy, RS-
1138904075

+ sin transmisién de la alimentacién de 24 V¢

En caso de que la alimentacion del MOVIMOT® se lleve a cabo con 24 Ve através
de un cable aparte, la conexion RS-485 se ha de realizar del siguiente modo:

Utilizar lineas apantalladas

Conectar el apantallado de ambas unidades mediante prensaestopas metalicos
CEM a la carcasa (tenga en cuenta las indicaciones del presente capitulo sobre
la seleccién y el montaje correcto de prensaestopas)

El potencial de referencia GND debe transmitirse siempre en la interface RS-485
Trenzar conductores (véase la figura siguiente)

RS+

RS-
GND

1138973579

Manual — Interfaces y distribuidores de campo INTERBUS

37



38

6.2
6.2.1

Instalacion eléctrica
Normas de instalacion interfaces de bus de campo, distribuidor de campo

Normas de instalacioén interfaces de bus de campo, distribuidor de campo

Conexion de los cables de alimentacion

La tension y la frecuencia nominales del convertidor MOVIMOT®  deben
corresponderse con los datos de la red de alimentacion eléctrica.

Seleccione la seccion de cable en funcion de la corriente de entrada Igqq @ potencia
nominal (véase "Datos Técnicos").

Instale un dispositivo de seguridad al principio del cable de alimentacién, detras de
la desviacién de la barra colectora. Utilice fusibles del tipo D, DO, NH o interruptores
automaticos. Se debe dimensionar el fusible en funcién de la seccion del cable.

No esta permitido usar un interruptor diferencial convencional como dispositivo de
proteccion. Estan permitidos los interruptores de corriente de defecto aptos para
corriente universal ("tipo B") como instalacion de proteccion. Durante el
funcionamiento normal de los accionamientos MOVIMOT®, se pueden producir
corrientes de fuga a tierra > 3,5 mA.

Segun EN 50178 se debe realizar una segunda conexién de puesta a tierra (como
minimo con la misma seccion que el cable de alimentacién de red) en paralelo al
conductor de puesta a tierra a través de puntos de conexion separados. Pueden
aparecer corrientes de fuga a tierra > 3,5 mA.

Para conectar los accionamientos MOVIMOT®, utilice contactores de Ia categoria
AC-3 de conformidad con IEC 158.

En los sistemas de tension con punto de estrella sin conexion a tierra (sistemas IT)
SEW-EURODRIVE recomienda utilizar monitores de fuga a tierra con un proceso de
medida de cédigo de impulsos. Esto evita disparos erréneos del diferencial debido
a la capacitancia a tierra del variador.
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Instalacion eléctrica

Normas de instalacion interfaces de bus de campo, distribuidor de campo

6.2.2 Indicaciones acerca de la conexién de puesta a tierra y la conexién equipotencial

/N

A iPELIGRO!

Conexiodn a tierra errénea.
Lesiones graves, fatales o dafios materiales por electrocucion.

» El par de apriete admitido para la rosca de union es de 2,0 — 2,4 Nm (18 — 21 Ib.in).
» Tenga en cuenta las indicaciones siguientes al efectuar la conexion a tierra.

Montaje no permitido

Recomendacion: Montaje con hilo de conexion macizo
Montaje con terminal ahorquillado Permitido para secciones hasta
Permitido para cualquier seccion 2,5 mm? como maximo

- =X
.40 \/

323042443 323034251 323038347

[1] Terminal ahorquillado adecuado para tornillos de puesta a tierra M5

6.2.3 Seccion de conexion e intensidad de corriente maxima admisible en las bornas

Bornas de potencia X1, X21 Bornas de mando X20
(bornas roscadas) (bornas de jaula con collarin)
Seccioén de conexion (mm?) 0,2 mm?2 — 4 mm? 0,08 mm? — 2,5 mm?
Seccion de conexion (AWG) AWG 24 — AWG 10 AWG 28 — AWG 12
Intensidad de corriente Maxima corriente continua de Maxima corriente continua de
admisible 32A 12A

El par de apriete admitido de las bornas de potencia es de 0,6 Nm (5 Ib.in).
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Instalacion eléctrica
Normas de instalacion interfaces de bus de campo, distribuidor de campo

6.2.4 Conexion en cadena de la tensién de alimentacion de 24 V¢ con base de fijacion MFZ.1

* En la zona de conexion de la alimentacion de 24 V¢ hay 2 pernos roscados
M4 x 12. Los pernos se pueden utilizar para conectar en cadena la tension de
alimentacion de 24 V.

1140831499

* Los pernos de conexion admiten una intensidad de corriente maxima de 16 A.

* El par de apriete admitido para las tuercas hexagonales de los pernos de conexion
es de 1,2 Nm (11 Ib.in) £ 20 %.

6.2.5 Posibilidad de conexién adicional en los distribuidores de campo MFZ.6, MFZ.7 y MFZ.8

* En el area de conexion de la alimentacion de 24 V¢ se encuentran un bloque de
bornas X29 con 2 pernos roscados M4 x 12 y una borna enchufable X40.

1=
’ X40 24V GND X29 (&
Safety Power PE 1 2

1141387787

+ El bloque de bornas X29 se puede utilizar en lugar de la borna X20 (véase capitulo
"Estructura de la unidad" (— pag. 14)) para la conexién en cadena de la tension de
alimentacion de 24 V. Los dos pernos roscados estan unidos internamente con la
conexion de 24 V en borna X20.

Asignacion de bornas

N° Nombre | Funcién

X29 1 24V Tensién de alimentacion de 24 V para la electrénica del médulo y sensores
(Pernos roscados, puenteados con borna X20/11)

2 | GND Potencial de referencia de 0V24 para la electrénica del médulo y sensores
(Pernos roscados, puenteados con borna X20/13)

« Laborna enchufable X40 ("Safety Power") esta prevista para la alimentacion externa
de 24 V¢ del convertidor MOVIMOT® a través de un dispositivo de desconexion de
seguridad.

Esta configuracion permite usar un accionamiento MOVIMOT® en aplicaciones de
seguridad. Encontrara informacion al respecto en los documentos sobre
"Desconexion de seguridad de MOVIMOT® MM.." de los accionamientos
MOVIMOT® correspondientes.

Asignacion de bornas

N° ‘ Nombre ‘ Funcion

X40 1 24V Tensién de alimentacion de 24 V para MOVIMOT® para desconexién con
dispositivo de desconexién de seguridad

2 | GND Potencial de referencia 0V24 para MOVIMOT® para desconexién con
dispositivo de desconexién de seguridad
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Instalacion eléctrica

Normas de instalacion interfaces de bus de campo, distribuidor de campo

De fabrica vienen puenteadas las bornas X29/1 con X40/1 y X29/2 con X40/2, de
modo que el convertidor MOVIMOT® es alimentado con la misma tension de 24 V¢
que la interface de bus de campo.

Los valores orientativos para ambos pernos roscados son:

— Intensidad de corriente admisible: 16 A

— Par de apriete admisible de las tuercas hexagonales: 1,2 Nm (11 Ib.in) £ 20 %.
Los valores orientativos para la borna roscada X40 son:

— Intensidad de corriente admisible: 10 A

— Seccion de conexion: 0,25 mm? — 2,5 mm? (AWG24 — AWG12)

— Par de apriete admisible: 0,6 Nm (5 Ib.in)

6.2.6 Instalacion del distribuidor de campo conforme a UL

.

Utilice como cables de conexidon uUnicamente cables de cobre con rangos de
temperatura de 60/ 75 °C.

A modo de fuentes de alimentacion externas de 24 V¢ utilice exclusivamente
aparatos homologados con tension de salida limitada (U < 30 V¢) y corriente de
salida limitada (I < 8 A).

La certificacion UL soélo se refiere al funcionamiento en redes de alimentacién con
una tension de puesta a tierra de hasta 300 V.
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Instalacion eléctrica
Normas de instalacion interfaces de bus de campo, distribuidor de campo

6.2.7 Prensaestopas metalicos CEM

Los prensaestopas metalicos CEM suministrados por SEW se deben instalar de la
siguiente manera:

1141408395

Importante: Corte la pelicula aislante [1] y no la doble hacia atras.
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Instalacion eléctrica

Normas de instalacion interfaces de bus de campo, distribuidor de campo

6.2.8 Comprobacioén de cableado

A iPELIGRO!

Para evitar que los posibles fallos en el cableado produzcan dafos personales o en la
instalacion, es preciso comprobar el cableado antes de conectar por primera vez la
alimentacion de tension.

Lesiones graves o fatales por electrocucion.

Desconecte todas las interfaces de bus de campo del moédulo de conexidn
Desconecte todos los convertidores MOVIMOT® del médulo de conexion (s6lo para
MFZ.7, MFZ.8)

Desconecte todos los conductores enchufables de los circuitos del motor (cable
hibrido) del distribuidor de campo

Compruebe el aislamiento del cableado conforme a la normativa nacional vigente
Comprobacién de la toma a tierra

Compruebe el aislamiento entre el cable de alimentacion del sistema y el de 24 V¢
Compruebe el aislamiento entre el cable de alimentacion del sistema y el de
comunicaciones

Compruebe la polaridad del cable 24 V¢

Compruebe la polaridad del cable de comunicaciones

Compruebe la secuencia de fases de la red

Asegure la conexion equipotencial entre las interfaces de bus de campo

Después de la .
revision del .
cableado

Cierre y atornille todas las conexiones de motor (cable hibrido)

Introduzca y atornille todas las interfaces de bus de campo

Conecte y atornille todos los convertidores MOVIMOT® (sélo para MFZ.7, MFZ.8)
Coloque todas las tapas de la caja de bornas

Selle las conexiones que no se vayan a utilizar

Manual — Interfaces y distribuidores de campo INTERBUS

43



44

Instalacion eléctrica
Conexion de INTERBUS con cable de cobre

6.3 Conexion de INTERBUS con cable de cobre

6.3.1 Variantes de la conexiéon de INTERBUS

Las interfaces de bus de campo MFI.../MQI.. pueden utilizarse tanto en el bus remoto
como en el bus remoto de instalacidon. La principal diferencia entre estas variantes
reside en la construccion del cable de bus. Los cables normales para el bus remoto
estan compuestos por 3 pares de cables de dos hilos trenzados para la transmision de
datos. En el bus remoto de instalacién, ademas de los conductores para la transmision
de datos puede incluirse también la alimentacion del MFI.. / MQI.. y de los sensores

activos.
Conexién de bus La tipica conexion de bus remoto para aparatos IP20 se realiza con un conector de
remoto 9 pines de tipo sub-D. Los ejemplos de cableado que aparecen a continuacién

muestran cémo conectar el MFI.. / MQI.. a los aparatos anteriores o siguientes con un
conector de 9 pines de tipo sub-D.

INTERBUS
Master

MFI/MQl

1360658059

[1] max. 400 m (max. 1.200 ft.)
[2] max. 12,8 km (max. 8 millas)
[3] Accionamiento

Manual — Interfaces y distribuidores de campo INTERBUS




Instalacion eléctrica
Conexion de INTERBUS con cable de cobre

Tipo de cable
D9-MFI (sub-D de
9 pines en MFI)

Tipo de cable
MFI-D9 (MFI en
sub-D de 9 pines)

El bus remoto de llegada se conecta al médulo INTERBUS anterior mediante un
conector sub-D de 9 polos.

El moédulo INTERBUS siguiente se conecta con un conector hembra de 9 pines de tipo
sub-D.

MFZ11 (InterBus) [4] :l

x20 | 19] 20] 21] 22[ 23] 24] 25] 26] 27[ 28] 29] 30] 31] 32[ 33] 34] 35] 36

1|2|3|4|5(\)6|7|8|9|1o 11|12|13|141\15|16|17|18

Xl > Z| Z| W X > =z -
O o O >| o O @ + 24Vpc

YE
=]

z
O]

(1] P e S s s e S e e NP

DO
/DO
DI
/DI
COoOM

WIN[N|D | =

OA|W|NIN (D=

I

1360755979

0 = Nivel de potencial 0 III = Nivel de potencial 1

[1] Cable de entrada de bus remoto

[2] Coloque el apantallado del cable de entrada/de salida de bus remoto con un prensaestopas
metélico CEM en la carcasa del MFZ..

[3] Cable de salida de bus remoto

[4] Asignacioén de bornas 19 - 36 véase capitulo "Conexién entradas/salidas (I/O) de las interfaces de
bus de campo MF../MQ.." (— pag. 64)

[5] Conector sub-D de 9 pines
[6] Conector hembra de 9 polos de tipo sub-D
[7] Sujecion contra traccién
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Conexién de
bus remoto de
instalaciéon

Instalacion eléctrica
Conexion de INTERBUS con cable de cobre

Para el bus remoto de instalacién se utiliza un cable de 8 conductores. Junto a los
conductores para la transmision de datos se incluye también la tension de alimentacién
de 24 V¢ para la electronica de bus MFI.. / MQI.. y los sensores activos.

(]

[2]

(1]
[2]
(3]
[4]
(5]
[6]

[3]

A
A A

IBS IP CBK

MFI/MQI MFI/MQI MFI/MQI

O 000000 O

(3]

1360870667

Cable de entrada de bus remoto

Bus remoto de salida

Tensién de alimentacion de 24 V
Borna de bus remoto de instalaciéon
Bus remoto de instalaciéon max. 50 m
Accionamiento

El nimero maximo de modulos que pueden conectarse a una borna de bus remoto de
instalacion depende del consumo de corriente de los distintos médulos.
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Instalacion eléctrica
Conexion de INTERBUS con cable de cobre

Tipo de cable Para abrir un segmento de bus remoto de instalacion se necesita una borna especial de
CCO-I — MFI bus remoto de instalacion INTERBUS. El bus remoto de instalaciéon puede conectarse
(conector redondo  a esta borna de bus (p. €j. tipo IBS IP CBK 1/24F) mediante un conector enchufable
IP-65 — bornas redondo IP-65 (tipo CCO-I).

MFI)

X20 [19]20]21(22|23(24|25|26|27|28|29|30(31|32|33|34|35|36

MFZ11 (InterBus) 4 1] :I

w x| > Z
> a0 o

GN

1|2|3|4|5T6l7|8l9|10 11|12|13I14[115|16|17 18]+

Q
o
<
w(~[ofo| o [Bwo|=

1360899723

0 = Nivel de potencial 0
1 = Nivel de potencial 1

[11  Conector redondo IP-65

[2] Cable de entrada de bus remoto de instalacion

[3] Coloque el apantallado del cable de bus remoto de instalacién con un prensaestopas metalico CEM en
la carcasa del MFZ..

[4] Asignacioén de bornas 19 - 36 véasecapitulo "Conexion entradas/salidas (I/O) de las interfaces de
bus de campo MF../MQ.." (— pag. 64)
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Instalacion eléctrica
Conexion de INTERBUS con cable de cobre

6.3.2 Conexién del médulo de conexion MFZ11 con interface de INTERBUS MFL../ MQL.. a MOVIMOT®

oo 19| 20| 21(22[23|24|25|26|27|28|29|30|31|32|33|34

‘% MFZ11 (INTERBUS) X20 (3] ] MOVIMOT®
35| 36

0
: 1123456789 10]11]12]13]1a]15]16]17[ 18] |& > (CICIR®|alp| 4
] [2[3fafs]e[7]8]0] >|>|%l%l> l‘% ld) : HFCl5/ggeed
J I5 63 X &

o0l

ooo| M .- R R S R s B e --

R I EEC I 1

mMal. 4] v

[

[2]
3]
[4]

4] (] (1]

¥ -
24V

/DO
DO
/DI
DI

1360905995

0 = Nivel de potencial 0 III = Nivel de potencial 1

En caso de montaje separado MFZ11 / MOVIMOT®:

Conecte el apantallado del cable RS-485 a través de la rosca de unién metalica CEM en el MFZ y en la carcasa de MOVIMOT®
Tiene que quedar garantizada la conexién equipotencial entre todos los participantes del bus

L) Para la asignacion de las bornas 19 — 36, véase capitulo "Conexion de las entradas / salidas (1/0) de las interfaces de bus de
campo" (— pag. 64)

Prensaestopas metalico CEM
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Asignacion de bornas
N° Nombre | Direccion Funcién
X20 1 /DO Entrada Bus remoto de entrada, direccion de envio de datos negados (verde)
2 DO Entrada Bus remoto de entrada, direccién de envio de datos (amarillo)
3 /DI Entrada Bus remoto de entrada, direccion de recepcion de datos negados (rosa)
4 DI Entrada Bus remoto de entrada, direccion de recepcion de datos (gris)
5 COM - Potencial de referencia (marrén)
6 /DO Salida Bus remoto de salida, direccidon de envio de datos negados (verde)
7 DO Salida Bus remoto de salida, direccién de envio de datos (amarillo)
8 /DI Salida Bus remoto de salida, direccion de recepcién de datos negados (rosa)
9 DI Salida Bus remoto de salida, direccién de recepcién de datos (gris)
10 coMm - Potencial de referencia (marrén)
1" 24V Entrada Alimentacion de tension de 24 V para la electronica del médulo y sensores
12 24V Salida Tensién de alimentacion de 24 V (puenteado con la borna X20/11)
13 . GND - Potencial de referencia de 0V24 para la electrénica del médulo y sensores
14 | GND - Potencial de referencia de 0V24 para la electronica del médulo y sensores
15 24V Salida Alimentacion de tension de 24 V para MOVIMOT® (puenteado con la borna X20/11)
16 RS+ Salida Unién de comunicacion a la borna de MOVIMOT® RS+
17 RS- Salida Unién de comunicacion a la borna de MOVIMOT® RS-
18 | GND - Potencial de referencia 0V24 para MOVIMOT® (puenteado con la borna X20/13)
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Conexion de INTERBUS con cable de cobre

6.3.3 Conexion del distribuidor de campo MFZ13 con interface MFI.. / MQI.. (conexién de bus remoto
de instalacién)

Tipo de cable
CCO-I — MFI

Conector redondo IP-65 — Bornas MFI.. / MQI..

Para abrir un segmento de bus remoto de instalacion se necesita una borna especial de
bus remoto de instalacion INTERBUS. El bus remoto de instalaciéon puede conectarse
a esta borna de bus (p. €j. tipo IBS IP CBK 1/24F) mediante un conector enchufable
redondo IP-65 (tipo CCO-I).

Moédulo de conexién MFZ13 con interface de INTERBUS MFI21/ MQI21, MFI22 / MQI22

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE — = — i = | ————— e — PE
S |
xt[s[7]6[5[a[3]2[1]<4mm?@awcio)
Mo i B B
—— <25 mm?2 (AWG12) <4 mm?(AWG10)
] MFI21 X20
il olmaist [ [ ] 102 [ [ [ ] I L [ x21
il 1]2[3[4a[5]6[7[8[910]1[2[3[4]5]6[7]8
ol —_— —_— - f—
218188 5 3888533222288
>-i! =~ ol ~ ol NN O O] Y Zl Z
L > > o O
24V2 5 24V2
GND2 - GND2
I A 2 2
i!
1 8 L e o B
R B D R e ] Er B S,
m(g(; : Q)m
- i
[2] : :
1 1
DO| 11— / i
1\ | 1
/Dcc>)|§ i i BU [3] ’
T . > KI.3/X21
/DI| 4 [—— et - 32 > KI1/X21
i ! >
com|5 [ ; N > K1.2/x20
—— 9]: o i oY > KI1.1/X20
o ; i PK 2 Kl.4/X20
PE[6 |--+mom-! : ™ > K1.3/X20
+24V|7 —— , > KI1.5/X20
ov[g]— S YEIGN ... >PE
Y
@___l
1361313163

0 = Nivel de potencial 0 1 = Nivel de potencial 1 = Nivel de potencial 2

[1] Prensaestopas metalico CEM

[2] Cable de entrada de bus remoto de instalacion
[3] Cable de salida de bus remoto de instalaciéon
[4] Conector redondo IP-65
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Instalacion eléctrica
Conexion de INTERBUS con cable de cobre

Asignacion de bornas

N° Nombre | Direcciéon | Funcién
X20 1 . /DO Entrada . Bus remoto de entrada, direccién de envio de datos negados (verde)
2 DO Entrada Bus remoto de entrada, direccién de envio de datos (amarillo)
3 /DI Entrada Bus remoto de entrada, direccién de recepcion de datos negados (rosa)
4 . DI Entrada . Bus remoto de entrada, direccién de recepcion de datos (gris)
5 | COM - Potencial de referencia (marron)
6 /DO Salida Bus remoto de salida, direccién de envio de datos negados (verde)
7 . DO Salida . Bus remoto de salida, direccién de envio de datos (amarillo)
8 /DI Salida Bus remoto de salida, direccion de recepcion de datos negados (rosa)
9 DI Salida Bus remoto de salida, direccion de recepcion de datos (gris)
10 COM - Potencial de referencia (marrén)
xX21 1 24V Entrada Alimentacion de tension de 24 V para electrénica del moédulo, sensores y MOVIMOT®
2 24V Salida Alimentacién de tensién de 24 V (puenteado con la borna X21/1)
3 GND - Potencial de referencia de 0V24 para la electronica del modulo, sensores y MOVIMOT®
4 GND - Potencial de referencia de 0V24 para la electrénica del moédulo, sensores y MOVIMOT®
5 V2124 Entrada Tension de alimentacién de 24 V para actuadores (salidas digitales)
6 V2124 Salida Tensién de alimentacién de 24 V para actuadores (salidas digitales) puenteado con la borna X21/5
7 GND2 - Potencial de referencia 0V24V para actuadores
8 GND2 - Potencial de referencia 0V24V para actuadores
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Moédulo de conexion MFZ13 con interface INTERBUS MFI32 / MQI32

[l
[2]
[3]
[4]

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE === imme e : ekttt PE
x1[8]7]6]56[4[3]2]1]<amm2awacio)
W ~ «~ N N oo o W
A o4 o0 O O O IO g
§I°C°°IMFI32 @ ~[~""~""~"~"~"~""""*"*"7"7"°"°" """ °" "= " """ 7" 7" =" °"°"°7°7°7
ooo|MaI32 <2.5mm? (AWG12) <4 mm?2 (AWG10)
O I I I I T I I I [ [ [ x1 [ [ ]
& i 0 1
E;;1|2[3|4[5[6|7|8|9|101|2|3|4|5|6|7[8
1! —| = — —
b > > a2 4 4 4
121818/ 5 3888533322 ¢¢8 8¢
PS ol = SRR IRCIRS
i
P!
P! o )
I = AR el | @
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1 .
i | IS RV A L. —. _____._._______..!
IS 1 s s e s st ‘
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H 1
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i i
2] 5 i
Do[1}—= i ’
00| 2t i
DI[3 |1 i BU [3]
—] i > KI.3/X21
/DI 4 ﬁ// RD 2 KL
: : ; > KI1.2/X20
com(5[ T | ' GN > KI.1/X20
a[ - o > K.
RBST[9|-' | | ; - > KI.4/X20
PE[6 |-+- = : BN > KI.3/X20
+24V[7 —— i > KI.5/X20
\ i YE/GN
ov[s}— o _____YEGN___ _____ > PE
@--J
1361320971

0 = Nivel de potencial 0 E = Nivel de potencial 1

Prensaestopas metalico CEM
Cable de entrada de bus remoto de instalacién
Cable de salida de bus remoto de instalacién

Conector redondo IP-65
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Instalacion eléctrica
Conexion de INTERBUS con cable de cobre

Asignacion de bornas
N° Nombre Direccion Funcién
X20 1 . /DO Entrada . Bus remoto de entrada, direccién de envio de datos negados (verde)
2 DO Entrada Bus remoto de entrada, direccién de envio de datos (amarillo)
3 /DI Entrada Bus remoto de entrada, direccion de recepcion de datos negados (rosa)
4 . DI Entrada . Bus remoto de entrada, direccién de recepcion de datos (gris)
5 | COM - Potencial de referencia (marron)
6 /DO Salida Bus remoto de salida, direccién de envio de datos negados (verde)
7 . DO Salida . Bus remoto de salida, direccién de envio de datos (amarillo)
8 /DI Salida Bus remoto de salida, direccién de recepcion de datos negados (rosa)
9 DI Salida Bus remoto de salida, direccion de recepcion de datos (gris)
10 COM - Potencial de referencia (marrén)
xX21 1 24V Entrada Alimentacion de tension de 24 V para electrénica del moédulo, sensores y
MOVIMOT®
24V Salida Alimentacion de tension de 24 V (puenteado con la borna X21/1)
GND - Potencial de referencia de 0V24 para la electrénica del moédulo, sensores y
MOVIMOT®
4 GND - Potencial de referencia de 0V24 para la electrénica del moédulo, sensores y
MOVIMOT®
5 - - Reservado
6 | - - Reservado
7 [ - - . Reservado
8 - - Reservado
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Instalacion eléctrica
Conexion de INTERBUS con cable de cobre

6.3.4 Conexion del distribuidor de campo MFZ16, MFZ17, MFZ18 con interface INTERBUS MFI.. /
MQIL.. (conexién de bus remoto de instalacion)

Tipo de cable Conector redondo IP-65 — Bornas MFI.. / MQ..

CCO-I — MFI Para abrir un segmento de bus remoto de instalacion se necesita una borna especial de

bus remoto de instalacion INTERBUS. El bus remoto de instalaciéon puede conectarse
a esta borna de bus (p. €j. tipo IBS IP CBK 1/24F) mediante un conector enchufable
redondo IP-65 (tipo CCO-I).

Moédulo de conexién MFZ16, MFZ17, MFZ18 con interface de INTERBUS MFI21/MQI21, MFI22 / MQI22
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P — ¥ 0 1
MFZz18 L [T]2[3[4]5[6 78910 11][12]13[14]15]16]17] 18
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RBST9 [~ | ! . K > Kl.4
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—l : > KI5
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1361521547
0 = Nivel de potencial 0 1 = Nivel de potencial 1 = Nivel de potencial 2

[1] Prensaestopas metalico CEM

[2] Cable de entrada de bus remoto de instalacion
[3] Cable de salida de bus remoto de instalacién
[4] Conector redondo IP-65

[51 [ Para la asignacién de las bornas 19 — 36, véase capitulo "Conexion de las entradas / salidas (1/0) de las interfaces de bus de
campo" (— pag. 64)
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Instalacion eléctrica
Conexion de INTERBUS con cable de cobre

Asignacion de bornas

No
X20

Nombre | Direccion | Funcién
1 /DO Entrada Bus remoto de entrada, direccién de envio de datos negados (verde)
2 DO Entrada Bus remoto de entrada, direccién de envio de datos (amarillo)
3 /DI Entrada Bus remoto de entrada, direccion de recepcion de datos negados (rosa)
4 DI Entrada Bus remoto de entrada, direccién de recepcion de datos (gris)
5 COM - Potencial de referencia (marrén)
6 /DO Salida Bus remoto de salida, direccion de envio de datos negados (verde)
7 DO Salida Bus remoto de salida, direccién de envio de datos (amarillo)
8 /DI Salida Bus remoto de salida, direccién de recepcion de datos negados (rosa)
9 DI Salida Bus remoto de salida, direccién de recepcion de datos (gris)
10 COM - Potencial de referencia (marrén)
1M1 24V Entrada Alimentacion de tension de 24 V para la electrénica del moédulo y sensores
12 | 24V Salida Tension de alimentacion de 24 V (puenteado con la borna X20/11)
13 | GND - Potencial de referencia de 0V24 para la electrénica del médulo y sensores
14 | GND - Potencial de referencia de 0V24 para la electrénica del médulo y sensores
15 | V2124 Entrada Tension de alimentacion de 24 V para actuadores (salidas digitales)
16 | V2124 Salida Alimentacion de tension de 24 V para actuadores (salidas digitales) puenteado con la borna
X20/15
17 | GND2 - Potencial de referencia 0V24V para actuadores
18 | GND2 - Potencial de referencia 0V24V para actuadores
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Instalacion eléctrica 6
Conexion de INTERBUS con cable de cobre

Moédulo de conexiéon MFZ16, MFZ17, MFZ18 con interface INTERBUS MFI32 / MQI32

)
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[4]
[5]
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g oY 9 993 ¢
. MFZ17@ ___________________________________ )51
— J
11|19 20| 21| 22| 23| 24 | 25| 26| 27| 28| 29| 30| 31| 32|33 |34 |35] 36

3
{ <25 mm? (AWG12)]

) —
O :
;

I\
!
1
.
R
1
MFZz18 | 0 1 X20
o+ iil 12384567 [8]9]10]11][12]13[14]15[16]17] 18
P
i ol ol Al a = olo|l al al = =| > g o 6 b & &
5 . = = Z zZ
Ig—IOOO MFI32 :! Q o 8 Q| o 8 § g o ® o [C o
~ooo| MQI32 i :
'y
[
. [N} [a)]
LBl S| K| G| & 4 2
O O U I O OO IOV DO O —
g IR R
R PR N I B | S S I T
. 1
1] i ! g)m
i ;
1
2] i ;
DO| 1 % : !
/DO| 2 W/ i 3]
1 . 1
DI| 3 —1— j i BU > K13
1 1 | 1 RD
DI| 4 ———— , > KI.11
L ; YE > KI.2
COoM|S ]I ro : g\'\: > KI1
RBST[9 1 | | | o > Kl.4
re-t i > K3
: BN > KI5
S YEIGN _ > PE
1361594891

0 = Nivel de potencial 0 III = Nivel de potencial 1

Prensaestopas metalico CEM

Cable de entrada de bus remoto de instalacién
Cable de salida de bus remoto de instalacién
Conector redondo IP-65

Para la asignacion de las bornas 19 — 36, véase capitulo "Conexién de las entradas / salidas (I/O) de las interfaces de bus de
campo" (— pag. 64)
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Instalacion eléctrica
Conexion de INTERBUS con cable de cobre

Asignacion de bornas
N° Nombre | Direccion Funcién
X20 1 . /DO Entrada Bus remoto de entrada, direccién de envio de datos negados (verde)
2 DO Entrada Bus remoto de entrada, direccién de envio de datos (amarillo)
3 /DI Entrada Bus remoto de entrada, direccion de recepcion de datos negados (rosa)
4 . DI Entrada Bus remoto de entrada, direccién de recepcion de datos (gris)
5 COM - Potencial de referencia (marron)
6 /DO Salida Bus remoto de salida, direcciéon de envio de datos negados (verde)
7 . DO Salida Bus remoto de salida, direccion de envio de datos (amarillo)
8 /DI Salida Bus remoto de salida, direccion de recepcién de datos negados (rosa)
9 DI Salida Bus remoto de salida, direccién de recepcién de datos (gris)
10 COM - Potencial de referencia (marrén)
1" 24V Entrada Alimentacion de tension de 24 V para la electronica del moédulo y sensores
12 24V Salida Tensién de alimentacion de 24 V (puenteado con la borna X20/11)
13 GND - Potencial de referencia de 0V24 para la electronica del médulo y sensores
14 | GND - Potencial de referencia de 0V24 para la electrénica del médulo y sensores
15 | - - Reservado
16 - - Reservado
17 | - - Reservado
18 - - Reservado
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Instalacion eléctrica
Conexién de INTERBUS con cable de fibra optica

6.4 Conexion de INTERBUS con cable de fibra optica
6.4.1 Conexion de la comunicacién y de la alimentacion de 24 V¢

La instalacion de INTERBUS y de la alimentacion de 24 V¢ se realiza mediante
conectores enchufables Rugged-Line.

1361730571

[1] FO (bus remoto INTERBUS)
[2] Tensién de alimentacion US1 / US2

INDICACIONES

* Los conectores de conexion no estan incluidos en el contenido de suministro SEW.
El fabricante es la compafiia Phoenix-Contact.
1 * Preste especial atencién a las instrucciones de planificacion e instalacion para los
medios de conexién Rugged-Line de la marca Phoenix-Contact.

6.4.2 Montaje de los conectores para la conexion de bus

Los conectores pueden conectarse al médulo de bus de 4 formas distintas segun se
requiera (véase la figura siguiente).

Remote OUT
(X12)
Remote OUT
(X12)
Remote IN
(X11)
Remote OUT

Remote OUT
(X12)

7 Remote IN
(X11)

1362417035
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Instalacion eléctrica
Conexién de INTERBUS con cable de fibra 6ptica

Montaje de los conectores de conexion bajo tension.
Deterioro por sobretensién o cortocircuito.

El montaje de los conectores debera realizarse sin suministro de corriente.
Desconecte las tensiones de alimentacion antes de montar los conectores de
conexion.

Uso incorrecto del clip de los conectores de conexion.
Deterioro del clip.

No posicionar los conectores de conexién con ayuda de su clip en el médulo de bus.
Agarre los conectores de conexidn en la carcasa para enchufarlos.

NOTA
° jLos conectores que no se utilicen deben llevar un conector inactivo para garantizar el
1 indice de proteccion!
Montaje + Desconecte la tension de red.

« Abraelclip (1.) y deslice el conector hasta el tope en el alojamiento correspondiente
en el médulo de bus (2.)

+ Cierre el clip (3.)

1362525835
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Instalacion eléctrica
Conexién de INTERBUS con cable de fibra optica

Desmontaje + Desconecte la tension de red.
« Abra el clip y extraiga el conector del médulo.

6.4.3 Tension de alimentacién
+ Las dos tensiones de alimentacion disponibles deben emplearse de la siguiente
manera
— US1: Alimentacion de 24 V¢ de la I6gica de bus, sensores y MOVIMOT®
— US2: Alimentacion de los actuadores (véase consumo de corriente en los Datos
Técnicos)

Asignacion de
contactos

1362657291
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Instalacion eléctrica
Conexién de INTERBUS con cable de fibra 6ptica

6.4.4 Instalacion del cableado

Para realizar el cableado debe mantenerse en la zona de los conectores enchufables
una distancia que depende del radio de flexién del tipo de cable utilizado (tenga en
cuenta las instrucciones de planificaciéon e instalacién para los medios de conexién
Rugged-Line de la empresa Phoenix-Contact).

1362939531
Longitudes de cable < 1 m
NOTA
® Longitudes de cable < 1 m s6lo pueden utilizarse en combinacién con los puentes de
1 cable IBS RL CONNECTION-LK prefabricados especialmente por Phoenix Contact.
Preste especial atencion a las instrucciones de planificacion e instalacion para los
medios de conexién Rugged-Line de la marca Phoenix-Contact.
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Instalacion eléctrica 6
Conexién de INTERBUS con cable de fibra optica

6.4.5 Ejemplo de topologia de una estructura INTERBUS con Rugged-Line

Médulo de conexidon
del INTERBUS

Terminal de bus Rugged-Line
1
2
o
£
2
2
@ Conector
inactivo
o & 1 Conexion de bus remoto
5 O
E 88— MFI. 3
= o
9] c E
Q T35
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S o o =
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(2]}
>
[an]
el
]
£
o
g
@ (?oneptor
y inactivo
1362981259
NOTA
° Al utilizar cables de fibra 6ptica con fibra de polimero fija puede puentearse una
1 distancia de maximo 50 m entre dos unidades del bus remoto. Si se emplean fibras de
polimero flexibles soélo podran puentearse 35 m.
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Instalacion eléctrica

Conexién de INTERBUS con cable de fibra 6ptica

6.4.6 Conexion del médulo de conexién MFZ11 con interface de INTERBUS MFI23 / MFI33 a MOVIMOT®

——5 MFZ11 (INTERBUS) X20 @31 L] MOVIMOT®

@ 19] 20] 21| 22] 23] 24| 25 26] 27] 28] 29] 30| 31] 32] 33| 34] 35 36:|

MFZ11

-+ 0 1 — =
T[2][3[4]5]|6[7[8]9]10]11]12]13]14]15]16]17] 18| =] |= 2 1CGlel= g0l b

sl00 0] - . . - - > +] 1] 0O XL s X x| e

g §868¢6¢ 6538 ¢¢¢887¢249 3

Ll oY g g g g g e Q@ Qo Q9o QX 5]

MFI23
MFI33

0 = Nivel de potencial 0

[

[2]
[3]

[2]

1363048203

1 = Nivel de potencial 1

En caso de montaje separado MFZ11 / MOVIMOT®:
Conecte el apantallado del cable RS-485 a través de la rosca de unién metalica CEM en el MFZ y en la carcasa de MOVIMOT®
Tiene que quedar garantizada la conexion equipotencial entre todos los participantes del bus

[ Para la asignacion de las bornas 19 — 36, véase capitulo "Conexién de las entradas / salidas (1/0) de las interfaces de bus de
campo" (— pag. 64)

Asignacion de bornas
N° Nombre | Direccion Funcién
X20 1-14 - - Reservado
15 24V Salida Alimentacion de tension de 24 V para MOVIMOT® (puenteado con la borna X20/11)
16 RS+ Salida Unién de comunicacion a la borna de MOVIMOT® RS+
17 RS- Salida Unién de comunicacion a la borna de MOVIMOT® RS-
18 GND - Potencial de referencia 0V24 para MOVIMOT® (puenteado con la borna X20/13)
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Instalacion eléctrica
Conexién de INTERBUS con cable de fibra optica

6.4.7 Conexion del distribuidor de campo MFZ13 con MFI23 / MFI33

o)eXeXe]
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MFZ13
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campo" (— pag. 64)
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1 = Nivel de potencial 1

= Nivel de potencial 2

6.4.8 Conexion distribuidores de campo MFZ16, MFZ17, MFZ18 con MFI23 / MFI33
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Instalacion eléctrica
Conexion de las entradas y salidas (I/O) de las interfaces de bus de campo MF../MQ..

6.5 Conexion de las entradas y salidas (I/O) de las interfaces de bus de campo
MF../MQ..

La conexién de las interfaces de bus de campo se realiza mediante bornas o a través
de conectores enchufables M12.

6.5.1 Conexion de las interfaces de bus de campo a través de bornas
En caso de interfaces de bus de campo con 4 entradas digitales y 2 salidas digitales:

MFZ.1
MF.21
MFZ.6 en combinacion con  MF.22 MQ.21
MFZ.7 MF.23 MQ.22
MFZ.8 ’
o N g N
o O 3 - 0 3 o 09 F o 2 & 2 a - a J& a
— =z _ = — =z — = (@] = (@] =z ™ =z
5 6 958 5 25835 25386 82 8 658 5 %5
X20| 19| 20 | 21| 22| 23 | 24 [ 25| 26| 27| 28 | 29 | 30 35
1
\\Q ///

1141534475

[1] solo MFI23: reservado, todos los demas médulos MF..: V2124

1 = Nivel de potencial 1
= Nivel de potencial 2

N° Nombre | Direcciéon | Funcion
X20 19 DIO Entrada Sefial de control del sensor 1')
20 . GND - Potencial de referencia 0V24 para sensor 1
21 V024 Salida Tensién de alimentacion de 24 V para sensor 1M
22 DN Entrada Sefial de conmutacién del sensor 2
23 . GND - Potencial de referencia 0V24 para sensor 2
24 V024 Salida Tensién de alimentacion de 24 V para sensor 2
25 DI2 Entrada Sefial de conmutacién del sensor 3
26 . GND - Potencial de referencia 0V24 para sensor 3
27 V024 Salida Tensién de alimentacion de 24 V para sensor 3
28 DI3 Entrada Sefial de conmutacién del sensor 4
29 . GND - Potencial de referencia 0V24 para sensor 4
30 V024 Salida Tensién de alimentacion de 24 V para sensor 4
31 DOO Salida Sefial de conmutacién del actuador 1
32 . GND2 - Potencial de referencia 0V24 para actuador 1
33 DO1 Salida Sefial de conmutacion del actuador 2
34 GND2 - Potencial de referencia 0V24 para actuador 2
. Tensién de alimentacion de 24 V para actuadores
35 V2124 Entrada so6lo para MFI23: Reservado
s6lo para MFZ.6, MFZ.7 y MFZ.8: puenteado con borna 15 6 16
36 . GND2 - Potencial de referencia 0V24 para actuadores
sélo para MFZ.6, MFZ.7 y MFZ.8: puenteado con borna 17 6 18

1) en combinacion con distribuidores de campo MFZ26J y MFZ28J para la sefial de retorno del interruptor
de mantenimiento (contacto normalmente abierto). Es posible la evaluaciéon mediante el controlador.
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Instalacion eléctrica 6

Conexidn de las entradas y salidas (I/O) de las interfaces de bus de campo MF../MQ..

En caso de interfaces de bus de campo con 6 entradas digitales:

MFZ.1
MFZ.6 en combinacion con MF.32 - MQ.32
MFZ.7 MF.33
MFZ.8
o Jd - o I a a a ) .o
5 5955255258 2585 583
X20]| 19 20|21|22|23|24 25 26|27|28|29|30|31|32|33|34|35|36
1
[ [ [ [ [ | |
)/L’f ——T1 1 |
~L_ | | L= —
1141764875
1 = Nivel de potencial 1
N° Nombre | Direccion Funcién
X20 19 DIO Entrada . Sefial de control del sensor 1)
20 GND - Potencial de referencia 0V24 para sensor 1
21 V024 Salida Tensién de alimentacion de 24 V para sensor 11
22 DI1 Entrada . Sefial de conmutacién del sensor 2
23 GND - Potencial de referencia 0V24 para sensor 2
24 V024 Salida Tensién de alimentacion de 24 V para sensor 2
25 DI2 Entrada . Sefial de conmutacién del sensor 3
26 GND - Potencial de referencia 0V24 para sensor 3
27 V024 Salida Tensién de alimentacion de 24 V para sensor 3
28 DI3 Entrada . Sefial de conmutacién del sensor 4
29 GND - Potencial de referencia 0V24 para sensor 4
30 V024 Salida Tensién de alimentacion de 24 V para sensor 4
31 Dl4 Entrada . Sefial de conmutacién del sensor 5
32 GND - Potencial de referencia 0V24 para sensor 5
33 DI5 Entrada Sefial de conmutacién del sensor 6
34 GND - . Potencial de referencia 0V24 para sensor 6
35 res. - Reservado
36 GND - Potencial de referencia 0V24 para sensores

1) Se utiliza junto con distribuidor de campo MFZ26J y MFZ28J para la sefial de retorno del interruptor de
mantenimiento (contacto normalmente abierto). Es posible la evaluacion mediante el controlador.
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Instalacion eléctrica
Conexion de las entradas y salidas (I/O) de las interfaces de bus de campo MF../MQ..

6.5.2 Conexion de las interfaces de bus de campo mediante conectores enchufables M12
En caso de interfaces de bus de campo MF.22, MQ.22, MF.23 con 4 entradas digitales y 2 salidas digitales:

+ Conecte los sensores / actuadores por medio de enchufes M12 o bornas
» Al utilizar las salidas: conecte 24 V a V2124 / GND2

» Conecte los sensores / actuadores de doble canal a DIO, DI2 y DOO. En este caso,
DI1, DI3 y DO1 ya no podran utilizarse.

24V 24V
(V024) (V024)

1141778443
[1]1 DIO no debe utilizarse junto con los distribuidores de campo MFZ26J y MFZ28J
NOTA
P Para garantizar el indice de proteccion IP65 las conexiones inutilizadas han de ser
1 provistas de tapas de cierre M12.
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Instalacion eléctrica
Conexidn de las entradas y salidas (I/O) de las interfaces de bus de campo MF../MQ..

En caso de interfaces de bus de campo MF.32, MQ.32, MF.33 con 6 entradas digitales:

» Conecte los sensores por medio de enchufes M12 o bornas
» Conecte los sensores de doble canal a DIO, DI2 y DI4. DI1, DI3 y DI5 ya no podran

utilizarse.
24V 24V 24V
(V024) (V024) (V024) @
T (/‘\K) DI1 T (/‘\‘\) DI3 /7() DI5
I:[)‘]I? %\_/%“ DI2 —=g Di4 —L\/ﬁ“
GND GND GND

([ o o
o o o

24V
(v024)<@
DI5 i} jND

[1]1 DIO no debe utilizarse junto con los distribuidores de campo MFZ26J y MFZ28J

/ A

A

1141961739
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Instalacién eléctrica
Conexion del sensor de proximidad NV26

6.6 Conexion del sensor de proximidad NV26

6.6.1 Caracteristicas
El sensor de proximidad NV26 se destaca por las caracteristicas siguientes:
* 6 impulsos / revolucion
* 24 incrementos / revolucién mediante evaluacion cuadruple

» Posibilidad de vigilancia del encoder y evaluacion con interface de bus de campo
MQ..

« Nivel de sefnal: HTL

1146134539

Por sus caracteristicas constructivas, el angulo entre los sensores es de 45°.

6.6.2 Conexion

+ Conecte los sensores de proximidad NV26 mediante cable M12 apantallado con las
entradas DIO y DI1 de la interface de bus de campo MQ..

MOVIMOT® .
( X0 OVIMO MQ

©
o
O

]
(2} O©
I@
(*J O@

)

NV26
i

T |

» La posicion actual puede leerse en la variable IPOS H511 (ActPosMot).

1146334603

+ SEW-EURODRIVE recomienda activar la vigilancia de encoder mediante parametro
"P504 Vigilancia del encoder de motor".
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6.6.3 Diagrama de conexion

El siguiente diagrama de conexion muestra la asignacion de pines del encoder NV26
con respecto a la interface de bus de campo MQ..:

MaQ..
NV26 "y
vo2d) o
SpNt i Ua) oy e _T
[ = S L
{j}\ 5 PIN3 ) (GND)1 —— GND (PIN3) /W
PNP 5 PIN4 )— (/B[] —=— DI0 (PIN4) Do N4
@;_) 2] @ GND
[
NV26
o
4 s [ SN AN (U M A S YRVCTIN P Y
G 90 {j}x 5 PIN3 }—— (GNDE1]E . GND (PIN3) (V024) &
— L (A/B)IL
PNP 5 PIN4 ) S AL D”J/\JQ/END
o B o

1221377803

[11 Entrada encoder canal A o canal B
[2] Apantallado

6.6.4 Evaluacion del encoder

Las entradas de la interface de bus de campo MQ.. se filtran segun el ajuste de fabrica
con 4 ms. La asignacion de bornas "MQX ENCODER IN" desconecta esta filtracion
para la evaluacion del encoder.

i 60. Bindreingdnge G

600 Bindreingang DIO1 |HQX GEEER IN

601 Bin&reingang DIOZ |1p05_EINGj_NG

602 Bin&reingang DIOS |1p05—EINGj_NG

603 Binareingang DI04 |

604 Binareingang DIOS |

uuuuqu

608 Bin&areingang DIOO IHQX GEEER IN

1146357259
NOTA
° Encontrara mas informacién en el manual "Posicionamiento y control de proceso
IPOSPIUS" del capitulo "IPOS para MQX", en la seccion "Evaluacion de sensores de
1 proximidad".
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6.7 Conexion de encoder incremental ES16
6.7.1 Caracteristicas
El encoder incremental ES16 presenta las siguientes caracteristicas:
* 6 impulsos / revolucion
* 24 incrementos / revolucién mediante evaluacion cuadruple
» Posibilidad de vigilancia del encoder y evaluacion con interface de bus de campo MQ..
* Nivel de sefal: HTL

1146498187

6.7.2 Instalacion en combinacién con interface de bus de campo MQ..

» Conecte el encoder incremental ES16 mediante un cable M12 apantallado con las
entradas de la interface de bus de campo MQ.., véase capitulo "Diagrama de
conexion" (— pag. 71).

ST

MOVIMOT®

1146714123

» La posicion actual puede leerse en la variable IPOS H511 (ActPosMot).

+ SEW-EURODRIVE recomienda activar la vigilancia de encoder mediante parametro
"P504 Vigilancia del encoder de motor".
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6.7.3 Diagrama de conexion

MQ..
24V
T TTI T T T (V024)
A (K1) T ~——— DIO (PIN4) -
Sossesss) AK) | K |
B (K2) — - DI1 (PIN2) (AP
UBLk1KkakoKTKzko | B (K2) DIO —>( )
cww u S A4
C (K0) b b GND
uB — L V024 (PIN1) o
L—F ‘—— GND (PIN3)
@ ©)
o
1146738827
NOTA

El conector hembra de entrada DI1 no debe asignarse adicionalmente.

6.7.4

Evaluacioén del encoder

Las entradas de la interface de bus de campo MQ.. se filtran segun el ajuste de fabrica
con 4 ms. La asignacion de bornas "MQX ENCODER IN" desconecta esta filtracién
para la evaluacién del encoder.

I 60. Binireingdnge G

G
Ix

600 Bin&areingang DIO1 |HQX GEEER IN

601 Binareingang DIOZ |IPOS*EINGM~IG

602 Bin&reingang DIOS |1p05—E1NGj_NG

603 Binareingang DI04 |

604 Bin&reingang DIOS |

Ll e (el

608 Binareingang DIOO IHQX GEBER IN

1146357259

NOTA

Encontrara mas informacién en el manual "Posicionamiento y control de proceso
IPOSPUS" " capitulo "IPOS para MQX", en la seccion "Evaluacion de sensores de
proximidad".
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6.8 Conexion encoder incremental EI76

6.8.1 Caracteristicas

El encoder incremental EI76 esta equipado con sondas de Hall. Presenta las siguientes
caracteristicas:

* 6 impulsos / revolucion
* 24 incrementos / revolucién mediante evaluacion cuadruple

» Posibilidad de vigilancia del encoder y evaluacién con interface de bus de campo MQ..
* Nivel de sefal: HTL

1197876747

6.8.2 Conexion a interface de bus de campo

Cuando el convertidor MOVIMOT® esta montado en el motor, el encoder EI76 integrado
se encuentra guiado internamente a una conexién M12 en la caja de bornas del
accionamiento.

« Conecte la conexion M12 mediante un cable M12 con la hembra de entrada de la
interface de bus de campo MQ.. (véase capitulo "Diagrama de conexion en caso de
montaje del convertidor en el motor" (— pag. 73)).

m \\nnnnn

- o

EI76

[@@@

I ,
MOVIMOT®

1219341195

* La posicion actual puede leerse en la variable IPOS H511 (ActPosMot).

+ SEW-EURODRIVE recomienda activar la vigilancia de encoder a través del
parametro "P504 Vigilancia del encoder de motor".
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6.8.3 Diagrama de conexion en caso de montaje del convertidor en el motor

Cuando el convertidor MOVIMOT® esta montado en el motor, la conexion del encoder
se realiza con la interface de bus de campo MQ.. a través de un cable M12 apantallado

conectado por ambos lados.
Hay dos posibles variantes:
Variante 1: AVSE

MQ..
24 V
EI76 R (V024)
PIN1: +UB 24V (PIN1) —T ” b
PIN2: B (sin) —+— DI (PIN2) / /N
PIN3: GND GND (PIN3) DIO—(> j)
PIN4: A (cos) DIO (PIN4) GND
LA . ®
@ ®
o
1512848651
Variante 2: AVRE
MQ..
EI76 24V ?
[ (V024)
PIN1: +UB 24V (PIN1) — D ——
PIN2: GND GND (PIN3) / K
PIN3: A (cos) — DIO (PIN4) ( )
PIN4: A (cos) | | A S
PIN5: B (sin) — DI1 (PIN2) GND
PING: B(sin) ) A ([
@ @
o
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Conexion encoder incremental EI76

NOTA

El conector hembra de entrada DI1 no debe asignarse adicionalmente.

6.8.4 Diagrama de conexion en caso de montaje del convertidor en el distribuidor de campo

Cuando el convertidor MOVIMOT® esta montado en el distribuidor de campo (montaje
cercano al motor), el cable de conexién apantallado se conecta con las bornas de la
caja de bornas del accionamiento y se enchufa a la hembra de entrada de la interface

de bus de campo MQ..

EI76

PIN5: +UB
PIN6: GND

PIN7: A (cos)
PIN8: A (cos)
PIN9: B (sin)
PIN10: B (sin)

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

24 V (PIN1)

GND (PIN3)
DIO (PIN4)

DI (PIN2)

1244530187

NOTA

El conector hembra de entrada DI1 no debe asignarse adicionalmente.
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6.8.5 Evaluacion del encoder

Las entradas de la interface de bus de campo MQ.. se filtran segun el ajuste de fabrica
con 4 ms. La asignacion de bornas "MQX ENCODER IN" desconecta esta filtracion
para la evaluacion del encoder.

- 60. Bindreingange Emnm:

'

600 Bin&areingang DIO1 |HQX GEEER IN

601 Binareingang DIOZ |IPOS~EING!.NG

602 Bin&reingang DIOS |1p05-E1NGj.NG

603 Binareingang DI04 |

604 Binareingang DIOS |

uuuuqu

608 Bin&reingang DIOO |HQX GEBER IN

1146357259
NOTA
° Encontrara mas informacién en el manual "Posicionamiento y control de proceso
IPOSPUs"  capitulo "IPOS para MQX", especialmente en el capitulo "Evaluacion de
1 sensores de proximidad".
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6.9 Conexion del cable hibrido

6.9.1 Cable hibrido entre el distribuidor de campo MFZ.3. o MFZ.6. y MOVIMOT®
(Ref. de pieza 0 186 725 3)

i

MFZ.3 MFZ.6
1146765835
Asignacion de bornas
Borna MOVIMOT® Color del hilos / Denominacién cable hibrido
L1 negro / L1
L2 negro /L2
L3 negro /L3
24V rojo/ 24V
s blanco /0 V
RS+ naranja / RS+
RS- verde / RS-
Borna de puesta a tierra verde-amarillo + extremo apantallado
Tenga en cuenta la
habilitacion del
sentido de giro
NOTA

1

Compruebe si el sentido de giro deseado esta habilitado. Encontrara mas informacion
al respecto en los capitulos "Puesta en marcha ..." de las instrucciones "MOVIMOT®
MM..D con motor AC DRS/DRE/DRP".

76

— Sélo esta habilitado el sentido de giro
N 3 5 Ambos sentidos de giro estan N 3 5 a la izquierda;
= habilitados = Las consignas preseleccionadas para
J — giro a la derecha provocan la parada
del accionamiento.
Solo esta habilitado el sentido de giro —
2RO i 2 derec.: 8 leccionad 2| |D|D| Elaccionamiento esta bloqueado o se
as consignas preseleccionadas T detendra.

para giro a la izquierda provocan la
parada del accionamiento.
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6.9.2 Cable hibrido entre el distribuidor de campo MFZ.7. o MFZ.8. y motores CA
(Ref. de pieza 0 186 742 3)

MFZ.8 MFZ.7

1147265675
NOTA
° El apantallado exterior del cable debe conectarse por medio de un prensaestopas
1 metalico CEM a la carcasa de la caja de bornas del motor.
Asignacion de bornas
Borna de motor Color del hilos / Denominacién cable hibrido
U1 negro / U1
V1 negro / V1
w1 . negro / W1
4a rojo/ 13
3a blanco / 14
5a . azul / 15
1a negro /1
2a negro / 2
Borna de puesta a tierra . verde-amarillo + extremo apantallado (apantallado interno)
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6.10 Conexién de las consolas de programacion

Para el control manual se pueden utilizar las consolas de programacion MFG11A o
DBG. La consola de programacion DBG ofrece ademas funciones de parametrizacion,
diagnéstico y monitor.

Encontrara informacion sobre el funcionamiento y el manejo de las consolas de
programacion en el capitulo "Consolas de programacion” (— pag. 145).

6.10.1 Conexién de la consola de programacién MFG11A

La consola de programacion MFG11A se enchufa cualquier médulo de conexién MFZ..
en lugar de una interface de bus de campo.

1187159051
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6.10.2 Conexion de la consola de programacién DBG

Conecte la consola de programaciéon DBG60B directamente en la interface de
diagnostico de la interface de bus de campo MF../MQ.. También puede conectar la
consola de programacién a través de un cable de prolongacion de 5 m (opcién
DKGG60B).

~0

DKG60B

1188441227
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6.11 Conexion de PC

La conexion de la interface de diagndstico con un PC convencional se realiza con las
siguientes opciones:

 USB11A con interface USB, referencia 0 824 831 1 o
« UWS21B con interface serie RS-232, referencia 1 820 456 2

USB11A w
USB RJ10 Py
w0 ©
MF../M
—— MQ
MOVITOOLS

UwSs21B

RS-232

1195112331

Volumen de suministro:

» Adaptador de interfaces

» Cable con conector enchufable RJ10

+ Cable de interface USB (USB11A) o RS-232 (UWS21B)
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7
7.1

Procedimiento de puesta en marcha @

Puesta en marcha con interface MFI de INTERBUS (cable de cobre)
Procedimiento de puesta en marcha

1

NOTA

Este capitulo describe el procedimiento de puesta en marcha de MOVIMOT® MM..D y
C en Easy Mode. Encontrara informacion sobre la puesta en marcha del MOVIMOT®
MM..D en Expert Mode en las instrucciones de funcionamiento "MOVIMOT® MM..D
con motor AC DRS/DRE/DRP".

&

A iPELIGRO!

Antes de retirar / colocar el convertidor MOVIMOT® debera desconectarlo de la red.
Es posible que incluso un minuto después de la desconexion de red se presenten
tensiones peligrosas.

Lesiones graves o fatales por electrocucion.

+ Desconecte el convertidor MOVIMOT® de la alimentacion y asegurelo contra una
reconexion accidental de la alimentacion de tension.
* A continuacion, espere 1 minuto como minimo.

A ADVERTENCIA!

Las superficies del convertidor MOVIMOT® y las opciones externas, p. €j. resistencia
de frenado (y, en especial, los radiadores), pueden alcanzar temperaturas elevadas
durante el funcionamiento.

Riesgo de sufrir quemaduras.

* No toque el accionamiento MOVIMOT® ni las opciones externas hasta que no se
hayan enfriado lo suficiente.

INDICACIONES

* Antes de retirar / colocar la tapa de la carcasa (MFI) debe desconectarse la tension
de alimentacion de 24 V.

» jAlretirar el médulo del bus, la estructura ciclica del INTERBUS queda invalidada,
con lo que el completo sistema del bus ya no esta en funcionamiento!

+ Observe ademas las indicaciones del capitulo "Medidas adicionales para la puesta
en marcha del distribuidor de campo" (— pag. 138).

INDICACIONES
* Antes de la puesta en marcha retire el tapén de proteccién de pintura del LED de
estado.

* Antes de la puesta en marcha retire las laminas de proteccion de pintura de las
placas de caracteristicas.

» Compruebe si todas las tapas protectoras estan instaladas correctamente.

» Para el contactor de red K11 debera mantenerse un tiempo minimo de desconexion
de 2s.
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1. Compruebe que el MOVIMOT® y el médulo de conexion del INTERBUS (MFZ11,
MFZ13, MFZ16, MFZ17 o MFZ18) estén correctamente conectados.

2. Ajuste el interruptor DIP S1/1 del convertidor MOVIMOT® (véanse las
correspondientes instrucciones de MOVIMOT®) a "ON" (= direccion 1).

plsininn
1158400267

3. Desenrosque el tapén roscado del potenciometro de consigna f1 del convertidor
MOVIMOT®.

4. Ajuste la velocidad maxima en el potenciometro de consigna f1.

f [Hz] 1003

11568517259

[11 Posicion de potenciémetro

5. Enrosque de nuevo el tapon roscado del potencidmetro de consigna con la junta.

NOTA

» El tipo de proteccién indicado en los Datos Técnicos solo sera aplicable si los
tapones roscados del potenciémetro de consigna y de la interface de diagndstico

1 X50 estan montados correctamente.

* En caso de que el tapdén roscado no esté montado o esté montado incorrectamente
pueden producirse dafos en el convertidor MOVIMOT®.

6. Ajuste la frecuencia minima f,;, con el selector f2.

Funcion Ajuste

Posicién 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Frecuencia minima f.,in 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40
[Hz]
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7. En caso de que el bus de campo no especifique el tiempo de rampa (2 PD), ajuste
el tiempo de rampa en el interruptor t1 del convertidor MOVIMOT®. Los tiempos de
rampa se refieren a una variacion de consigna de 50 Hz.

E Funcion Ajuste
|o] Posicién 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
g Tiempo de rampa t1 [s] 0,1 0,2 0,3 0,5 0,7 1 2 3 5 7 10

8. Compruebe que el sentido de giro deseado esté habilitado en el MOVIMOT®:

Borna R Borna L Significado
Activada Activada * Ambos sentidos de giro estan habilitados
= |ICC
3% 0|
Activada ‘ Desactivada »  Solo esta habilitado el sentido de giro a la derecha
Las consignas preseleccionadas para giro a la izquierda
provocan la parada del accionamiento
zl |C|G
[aV] [a's) N
Desactivada ‘ Activada + Solo esta habilitado el sentido de giro a la izquierda
» Las consignas preseleccionadas para giro a la derecha
provocan la parada del accionamiento
2| |C|C
[aV] (o'l )
Desactivada ‘ Desactivada * Launidad esta bloqueada o el accionamiento se esta
parando
zl ICC
N ol

9. Ajuste el interruptor DIP de MFI tal y como se describe en el capitulo "Ajuste de los
interruptores DIP" (— pag. 84).

10.Coloque el convertidor MOVIMOT® y la tapa de la carcasa MFI y atornillelos.

11.Conecte la tensién de alimentacion (24 V) de la interface MFI de INTERBUS y del
convertidor MOVIMOT®. Los LEDs "UL" y "RD" de la MFI deben estar encendidos
y el LED rojo "SYS-F" debe apagarse. Si no es el caso, se pueden localizar con
ayuda de los estados de LED los posibles errores de cableado o de ajuste tal y como
se describe en el capitulo "Significado de la indicacion LED" (— pag. 92).

12.Planifique la interface MFI de INTERBUS en el maestro de INTERBUS, tal y como
se describe en el capitulo "Configuracion (planificacion) del maestro de INTERBUS"
(— pag. 86).
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@ Ajuste de los interruptores DIP de MFI

7.2

7.21

7.2.2

Ajuste de los interruptores DIP de MFI

Con los interruptores DIP 1 a 6 del MFI se puede ajustar la anchura de los datos de
proceso del MOVIMOT®, el modo de funcionamiento de MFI y la transferencia ciclica
fisica.

Longitud de los datos de proceso, modo de funcionamiento

El ajuste de la longitud de los datos de proceso para MOVIMOT® se hace con los
interruptores DIP 1 y 2. La interface MFI de INTERBUS soporta para MOVIMOT® la
longitud de los datos de proceso 2 PD y 3 PD. Opcionalmente se puede conectar una
palabra adicional para la transmision de las 1/Os digitales mediante el interruptor DIP 5
(1/O).

Interruptor NEXT/END

El interruptor NEXT/END indica a la MFI si le sigue otro moédulo INTERBUS. Por lo
tanto, al conectar un bus remoto de salida en las bornas 6 a 10, debera colocar este
interruptor en la posicion "NEXT". En el caso de que la MFI sea el ultimo mddulo en
INTERBUS, debera colocar el interruptor en la posicién "END".

Todos los interruptores reservados deben encontrarse en la posicién OFF. De lo
contrario no se producira la inicializacién del chip de protocolo del INTERBUS. La MFI
indica el codigo ID "MP_Not_Ready" (codigo ID 78y,.,). En este caso, los maestros del
INTERBUS indicaran un fallo de inicializacion.

La siguiente ilustracion muestra el ajuste de fabrica de SEW:

+ 3 PD para MOVIMOT® + 1 palabra para /O digitales = 64 bits de anchura de datos
en INTERBUS

* sigue otro modulo de INTERBUS (NEXT)

[I [f
END W o NEXT < [3]

‘ w 1/0 < [4

: |-
w2
2@ -0 [

1381565835

[11  MFI es el Ultimo moédulo de INTERBUS, no esta conectado
ningun cable de bus de continuidad

[2]  Sigue otro médulo de INTERBUS, otro cable de
de bus de continuidad conectado

[3] Terminacion de INTERBUS

[4] ON = Longitud de los datos de proceso + 1 para I/Os digitales

[5] Reservado, posicién = OFF

[6] Longitud de datos de proceso para convertidor MOVIMOT®
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7.2.3 Variantes de ajuste de la anchura de datos de INTERBUS

La tabla siguiente muestra las variantes de ajuste de la anchura de los datos de
INTERBUS con los interruptores DIP 1, 2 y 5.

DIP1: | DIP2: DIP5: | Denominacién | Funcion Anchura de
20 2! +11/0 datos de
INTERBUS

OFF OFF OFF Reservado Ninguna Fallo inic. 1B
ON OFF OFF Reservado Incompatible con MOVIMOT® Fallo inic. 1B
OFF ON OFF 2PD 2 PD para MOVIMOT® 32 bits

ON ON OFF 3PD 3 PD para MOVIMOT® 48 bits

OFF OFF ON 0 PD + DI/DO Sélo I/0 16 bits

ON OFF ON Reservado Incompatible con MOVIMOT® Fallo inic. IB
OFF ON ON 2 PD + DI/DO 2 PD para MOVIMOT® + 1/0 48 bits

ON ON ON 3 PD + DI/DO 3 PD para MOVIMOT® + |/0 64 bits
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7.3  Configuracion (planificacion) del maestro de INTERBUS

La configuracién de la MFI en el médulo del maestro con ayuda del software de
configuracion "CMD-Tool" (CMD = Configuration-Monitoring-Diagnosis) se desglosa en
2 pasos. En el primer paso se genera la estructura de bus. A continuacién se hace la
descripcion y el direccionamiento de los datos de proceso.

7.3.1 Configuracién de la estructura de bus

La estructura de bus se puede configurar con la herramienta CMD "IBS CMD" en linea
o fuera de linea. En el modo fuera de linea, la MFI se configura mediante la funcion
"Introducir con cédigo identificativo". Debera introducirse la siguiente informacion:

7.3.2 Configuracion fuera de linea: Introducir con cédigo identificativo

Ajuste de programa: Funcién / Significado

Caodigo identificativo: 3 decimales Médulo digital con datos de
entrada/salida

Canal de datos de Este ajuste depende de los interruptores DIP 1, 2y 5 en la MFI
proceso: -

32 bits 2PD

48 bits 3PD62PD+1/0

64 bits (estado de entrega) 3PD+1/0
Tipo de unidad: Unidad del bus remoto

7.3.3 Configuracion en linea: Lectura del entorno de configuracién

Primeramente se puede instalar el sistema INTERBUS completo, cablear todas las
interfaces MFI y ajustar los interruptores DIP. A continuacion se puede leer a través del
CMD-Tool toda la estructura de bus (entorno de configuracion). Al hacerlo se reconocen
automaticamente todos los MFI con su anchura de datos.

INDICACIONES

° Con la longitud del canal de datos de proceso de 48 bits en el ajuste de los
interruptores DIP 1, 2 y 5 del MFI debera tenerse en cuenta que esta longitud de datos

1 de proceso puede utilizarse tanto para la configuracion 3 PD como para la 2 PD +
DI/DO.

Al finalizar el proceso de lectura, la MFI aparece como maodulo 1/0O digital (tipo DIO).
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7.4 Descripcion de los datos de proceso

En general, el CMD-Tool suministra una descripcion por defecto para todos los datos
de proceso de la MFI. Se puede utilizar una direccion inicial para la zona de entrada
y salida del control. En esta variante, las direcciones de las entradas y salidas digitales
se encuentran directamente después de las direcciones de los datos de proceso para
MOVIMOT® y, por tanto, posiblemente en la zona periférica (analdgica) del control. En
este caso, los bits reservados de la palabra I/O ocupan espacio de memoria innecesario
dentro del control. Mediante una descripcidn de los datos de proceso correspondiente
se pueden desmascarar los bits reservados y se puede asignar, por ejemplo, una
direccion propia a cada palabra de datos de proceso.

7.41 Ejemplo 1: Descripcion de los datos de proceso por defecto

La siguiente tabla muestra la variante mas sencilla de la descripcion de los datos de
proceso. Las 4 palabras de datos de proceso de la MFI sefalizan que se trata de la
configuracién de los datos de proceso 3 PD+DI/DO. Ahora se asigna, por separado
para las zonas de los datos de entrada y de salida, la direccién inicial P132. Todas las
palabras de datos de proceso estan direccionadas consecutivamente, sin espacio

intermedio.
Nombre de ID N°T  Nombre de datos 1/0 | Longitud Byte Bit | Asignacion
participante de proceso
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI 21 IN | 64 0 0 P132
MOVIMOT® + MFI 3 /1.0 MFI121 OUT o 64 0 0 P132

La siguiente figura muestra la representacion de los datos de proceso en la zona de
direcciones del mddulo de maestro de INTERBUS.

(1]

T ~———

- PO »  MOVIMOT®: MFI
P132 |}PO1
2| [ _P13¢_|PO2 PO1 | PO2 | PO3 | DO
P136 | ;PO3 A
P138 DO (Word)
_ - PI
P132 | ;P
o)l [P134_|fPi2 Pi | P2 [ P3 | DI
P136 | }PI3
|| P138 |== DI (Word)
L
1381688075
[11 Zona de direcciones maestrode PO  Datos de proceso de salida Pl Datos de proceso de
INTERBUS PO1 Palabra de control entrada
[2] Direcciones de salida PO2 Velocidad [%] P11 Palabra de estado 1
[3] Direcciones de entrada PO3 Rampa PI2  Corriente salida
DO Salidas digitales PI3  Palabra de estado 2

DI  Entradas digitales

Dentro del control se puede acceder ahora del siguiente modo a los datos de proceso:

Escribir en PO1..3: TPW132, T PW 134, T PW 136
Leer de PI1..3: L PW 132, L PW 134, L PW 136
Activar las salidas: T PW 138
Leer las entradas: L PW 138
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7.4.2 Ejemplo 2: Separacién y optimizacién de los datos de proceso para MOVIMOT® y DI/DO

Mucho mas eficiente es la separacién de datos de proceso MOVIMOT® y datos I/O de
las entradas y salidas digitales, que por regla general deberian estar en el area del
control con direccion de bits programable. La siguiente tabla muestra como se hace

esta separacion.

Nombre de ID N°T | Nombre de datos 1/0 | Longitud | Byte Bit Asignacion
participante de proceso

MOVIMOT® + MFI 3 1.0 | MFI21IN | 64 0 0

MOVIMOT® + MFI 3 1.0 | MFI-PE1..3 | 48 0 0 P32
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 | MFI-DI | 16 7 0 P100
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 | MFI21 OUT (6] 64 0 0

MOVIMOT® + MFI 3 1.0 | MFI-PA1..3 (0] 48 0 0 P32
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 | MFI-DO (0] 16 7 0 P100

La siguiente figura muestra para esta variante optimizada la representacion de los datos
de proceso a la zona de direcciones del médulo de maestro de INTERBUS.

(1]

T ~——
AB10

[AB100

[211|_P132 |}PO1

DO (Lowbyte)

MovIMOT @+ MFI

PO1 | PO2 | PO3 |

DI (Lowbyte)

P134 |}PO2
| P136 |}PO3
EB100| [
[31/|_P132_|}P11
P134 |PI2
P136 | }PI3

— ~—_

[1] Zona de direcciones maestro de PO

INTERBUS
[2] Direcciones de salida
[3] Direcciones de entrada

PO

PH | P2

|

PI3_ |

Datos de proceso de salida

Pl

PO1 Palabra de control

PO2 Velocidad [%]
PO3 Rampa

DO Salidas digitales

PI1
P12
PI3
DI

1381706507

Datos de proceso de
entrada

Palabra de estado 1
Corriente salida
Palabra de estado 2
Entradas digitales

Dentro del control se puede acceder ahora del siguiente modo a los datos de proceso:

TPW 132, T PW 134, T PW 136
L PW 132, L PW 134, L PW 136
AB 100 (p. &j. S A 100.0)
EB 100 (p. ej. U E 100.0)

Escribir en PO1..3:
Leer de PI1..3:
Activar las salidas:
Leer las entradas:
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7.4.3 Ejemplo 3: Descripcion de los datos de proceso detallada de la MFI

C &9,

@7

En este ejemplo se lleva a cabo la misma separacion de los datos de proceso para
MOVIMOT® y DI/DO como en el ejemplo 2. Sin embargo, cada palabra de datos de
proceso se describe individualmente. De este modo se mejora considerablemente
la claridad. El acceso a los datos de proceso se hace del mismo modo como en el

ejemplo 2.

Nombre de ID | N°T Nombre de 1/0 | Longitud | Byte Bit Asignacion
participante datos de

proceso
MOVIMOT® + MFI . 3 1.0 MFI 21 IN | 64 0 0
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI-PE1 | 16 0 0 P132
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI-PE2 | 16 2 0 P134
MOVIMOT® + MFI . 3 1.0 MFI-PE3 | 16 4 0 P136
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI-DI | 16 7 0 P100
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI 21 OUT (0] 64 0 0
MOVIMOT® + MFI . 3 1.0 MFI-PA1 (0] 16 0 0 P132
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI-PA2 o 16 2 0 P134
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI-PA3 (0] 16 4 0 P136
MOVIMOT® + MFI . 3 1.0 MFI-DO (0] 16 7 0 P100

7.4.4 Programa en el control

Un programa de ejemplo para el control del MOVIMOT® a través de INTERBUS se
encuentra en el capitulo "Ejemplo de programa en combinacién con Simatic S7 y bus
de campo" (— pag. 159). Este ejemplo estda adaptado a la configuracion arriba

sefalada.
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Funcion de la interface MFI de INTERBUS (cable de cobre)
Procesamiento de datos de proceso y de sensores y actuadores

Funcién de la interface MFI de INTERBUS (cable de cobre)

Procesamiento de datos de proceso y de sensores y actuadores

Las interfaces MFI de INTERBUS permiten ademas del control de motores CA
MOVIMOT® también la conexion adicional de sensores y actuadores a 4 bornas de
entrada digitales y 2 bornas de salida digitales. En el protocolo INTERBUS se anexa
después de los datos de proceso para MOVIMOT® otra palabra I/O mas en el que estan
representadas las entradas y salidas digitales adicionales de la MFI.

La codificacion de los datos de proceso se realiza segun el perfil unificado MOVILINK®
para convertidores de accionamiento SEW, como se describe en el capitulo "Perfil de
la unidad MOVILINK®" (— pag. 155).

Configuracién maxima de INTERBUS "3 PD + DI/DO"

MOVIMOT® + MF..

PO

[ pot | P2 | pPo3 | DO

] PI1 | PI2 | PI3 | DI

-t PI

]
1381875851

PO Datos de proceso de salida Pl Datos de proceso de entrada ‘
PO1 Palabra de control P11 Palabra de estado 1
PO2 Velocidad [%)] PI2  Corriente salida
PO3 Rampa P13  Palabra de estado 2
DO Salidas digitales DI Entradas digitales
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8.2 Estructura de la palabra de entrada/salida de MFI

La siguiente figura muestra la representacién de las informaciones de bornas a los
distintos bits de la palabra de entrada y salida. Todos los bits reservados se pueden
desmascarar mediante la descripcion de los datos de proceso dentro del CMD-Tool de
INTERBUS, de modo que no se restringe innecesariamente el espacio de memoria del
control.

Reservado, valor = 0

Borna de salida DI 1

Borna de salida DI 0

[ 1 [ 1 [ 1 | [ [ [ [ [ | |
s [15[14[13[12[11]70]0 [8 [7 [6 [543 [2 [1 [0] mlpy
Salidas digitales
Maestro de MFI21 / 22

INTERBUS

Entradas digitales

& [Tz i o]e s ]7 65 [4a]3]2]1]0] e
L1 [ [ | I I A I

Borna de entrada DI O

Borna de entrada DI 1

Borna de entrada DI 2

Borna de entrada DI 3

Reservado, valor =0

Maestro de
INTERBUS MF132

Entradas digitales

4—|15|14|13|12|11|1o|9|8|7|6|5|4|3|2|1|o| ‘—
I I [ [ [ 1 I

Borna de entrada DI 0

Borna de entrada DI 1

Borna de entrada DI 2

Borna de entrada DI 3

Borna de entrada DI 4

Borna de entrada DI 5

Reservado, valor =0
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8.3 Significado de las indicaciones de los LEDs

La interface MFI de INTERBUS posee 5 LEDs para el diagnéstico de INTERBUS, asi
como uno mas para la indicacion de fallos de sistema.

[ &) ©® |

SEVWVINI©)

1382338059
8.3.1 LED UL "U-Logic" (verde)
Estado Significado Subsanacion del fallo
Conectado * Tensién de alimentacion -
aplicada
Apagado + Falta tension de + Compruebe la alimentacion de 24 V¢ y el
alimentacion cableado de la MFI.
8.3.2 LED RC "Remote Bus Check" (verde)
Estado Significado Solucioén del fallo
Conectado *  Conexion de bus remoto -
de entrada en buen estado
Apagado » Conexién de bus remoto » Compruebe el cable de bus remoto de entrada.
de entrada averiada

8.3.3 LED BA "Bus Active" (verde)

Estado Significado Solucion del fallo
Conectado * Transmisién de datosenel -
INTERBUS activa
Apagado * Sin transmision de datos; + Compruebe el cable de bus remoto de entrada.
INTERBUS detenido »  Para continuar la localizacion de fallos, utilice
el indicador de diagnostico de la conexion del
maestro.
Parpadea * Bus activo, sin transmisién | -

de datos ciclica
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8.3.4 LED RD "Remote Bus Disable" (rojo)

Estado Significado Subsanacion del fallo

Conectado * Bus remoto de salida -
desconectado (sélo en
caso de fallo)

Apagado * Bus remoto de salida no -
desconectado

8.3.5 LED TR "Transmit" (verde)

Estado Significado Subsanacion del fallo

Conectado * Intercambio de datos de -
parametro a través de PCP

Apagado » Ningun intercambio de -
datos de parametro a
través de PCP

8.3.6 LED SYS-F "Fallo de sistema" (rojo)

Estado Significado Subsanacion del fallo

Apagado » Estado de funcionamiento -
normal de la MFl y del
MOVIMOT®.

Parpadea 1x + Estado de funcionamiento ¢ Evalle el nimero de error en la palabra de
de MFI OK, MOVIMOT® estado 1 de MOVIMOT® en el control.
sefaliza error +  Para solucionar los fallos, tenga en cuenta las

instrucciones de funcionamiento de MOVIMOT®.

+  En caso necesario reinicie el MOVIMOT®
mediante el control (bit de reset en palabra de

control 1)

Parpadea 2x «  MOVIMOT® no reacciona  « Compruebe los interruptores DIP S1/1 a S1/4 en
a consignas del maestro el MOVIMOT®.
de INTERBUS, yaqueno | . Ajuste la direccion RS-485 1 para que se habiliten
estan habilitados los datos los datos PO.
PO.

Conectado « Elenlace de comunicacion @+« Compruebe la conexion eléctrica entre MFl y
entre MFl y MOVIMOT® MOVIMOT® (bornas RS+ y RS-).
esta perturbado o +  Véanse también los capitulos "Instalacion
interrumpido. eléctrica" (— pag. 36) y "Planificacion de

instalacion en funcion de la compatibilidad
electromagnética" (— pag. 36)

« Elinterruptor de « Compruebe el ajuste del interruptor de
mantenimiento en el mantenimiento en el distribuidor de campo.
distribuidor de campo esta
en OFF.

El LED "SYS-F" se desconecta siempre en las configuraciones de datos de
proceso 0 PD + DI/DO y 0 PD + DI, ya que en este modo de funcionamiento esta
activada soélo la funcionalidad del modulo I/O de la MFI.
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Fallo del sistema MFl/fallo de MOVIMOT®

Cuando la interface MFI indica un fallo de sistema (iluminaciéon permanente del LED
"SYS-F"), el enlace de comunicacion entre MFI y el convertidor MOVIMOT® esta
interrumpido o perturbado. Este fallo de sistema se envia como codigo de fallo 914 @
través de la palabra de estado de los datos de entrada de proceso hacia el control.
Debido a que este fallo del sistema, por regla general, es un indicio de problemas
de cableado o de falta de la alimentacion de 24 V del convertidor MOVIMOT®, no
es posible realizar ningin RESET mediante la palabra de control. Tan pronto
como se restablece el enlace de comunicacion, el fallo se resetea
automaticamente. Compruebe la conexion eléctrica de la MFI e del MOVIMOT®. Los
datos de proceso de entrada generan en el caso de un fallo del sistema una secuencia
de bits fija definida debido a que ya no estan disponibles informaciones de estado
validas del MOVIMOT®. Para la evaluacion en el controlador se puede utilizar el bit 5
de la palabra de estado (fallo) y el codigo de fallo. Las informaciones restantes no tienen
validez.

Palabra de entrada de proceso | Valor hex | Significado

PI1 Palabra de estado 1 5B20pex Codigo de fallo 91, Bit 5 (fallo) = 1
Todas las demas informaciones de estado no tienen
validez.

PI2: Valor actual de corriente 0000pex Informacion no valida.

PI3: Palabra de estado 2 0020p6x Bit 5 (fallo) = 1
Todas las demas informaciones de estado no tienen
validez.

Byte de entrada de las entradas | XXex Las informaciones de entrada de las entradas digitales

digitales siguen actualizandose.

Las informaciones de entrada de las entradas digitales siguen actualizandose y, por
tanto, también pueden seguir evaluandose dentro del control.

Tiempo de desbordamiento INTERBUS

Si la transmisién de datos a través de INTERBUS es detenida por el maestro, comienza
en la interface MFI la vigilancia del tiempo de desbordamiento de bus de campo (valor
por defecto 630 ms). Si se interrumpe fisicamente la transmision de datos, el tiempo
asciende a aprox. 25 ms. El LED de bus activo "BA" se enciende senalizando que no
se transmite ningun dato de INTERBUS. MOVIMOT® se detiene inmediatamente con
la ultima rampa valida, al cabo de aprox. 1 segundo se abre el relé "preparado para el
funcionamiento" y sefaliza un fallo.

Las salidas digitales se resetean inmediatamente después de la expiracion del tiempo
de desbordamiento de bus de campo.

8.4.2 Maestro INTERBUS activo/fallo en el control

Si el control es llevado desde el estado RUN al estado STOP, el maestro de INTERBUS
pone al valor 0 todos los datos de salida de proceso. MOVIMOT® recibe ahora en el
funcionamiento 3 PD el valor de consigna de rampa = 0.

Las salidas digitales DO 0 y DO 1 también son reseteadas por el maestro INTERBUS.
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8.5

que se pueden producir en combinacién con MFI.

8.5.1
de maestro G4

Diagnéstico a través del modulo de maestro INTERBUS (G4)

Todos los médulos de maestro INTERBUS de la generacion 4 (G4) ofrecen amplias
posibilidades de diagnédstico tanto a través de la indicacion de estado y de diagnéstico
como también dentro del control. Debido a que la interface MFI esta basada en el chip
de protocolo de INTERBUS SUPI 3, es compatible con todas las posibilidades de
diagnéstico G4 principales. Para mayor informacion sobre el diagndstico, véanse las
documentaciones del moédulo de maestro. La siguiente tabla ofrece informacion
detallada para la solucién de fallos con respecto a los codigos de fallos mas importantes

Mensajes de diagnéstico a través de la indicacidon de estado y de diagnédstico de los médulos

Nombre | Cédigo de | Descripcion Solucion del fallo

de fallo | fallo (hex)

OouUT1 0C8A Fallo en la interface de salida de la MFI. Compruebe el ajuste del interruptor
La interface de salida (OUT1) ha sido DIP 6 (NEXT/END). Si la MFl es la
activada, aunque no fue conectado o Ultima unidad, se ha de ajustar este
configurado en el maestro ningun interruptor a END.
participante.

DEV 0C40 Fallo en un participante (Device). El Compruebe el ajuste de los
codigo de longitud de la MFI indicada no | interruptores DIP en la MFI.
coincide con el registro en el entorno de
configuracion.

DEV 0C70 Se ha interrumpido la transmision de Compruebe la validez del ajuste de
datos ya que ha fracasado la los interruptores DIP en la MFI.
inicializacion de SUPI 3 o la MFl es
defectuosa. Este cédigo de fallo aparece
también al seleccionar una posicién de
interruptor DIP reservada.

PF TEN | OBB4 Histérico de fallos de los diez ultimos Compruebe el cableado y el

fallos de periféricos (PF). La MFI sefaliza
un fallo de periférico si fue efectuado un
reset del microprocesador (debido a
problemas de compatibilidad

electromagnética o defecto de hardware).

apantallado de la MFI. Vuelva a
conectar la MFI. En caso que se
repita el fallo, cambie la electrénica
de MFI o informe a SEW.

Otros mensajes de diagndstico se encuentran en la

maestro de INTERBUS.
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8.6 Monitorizacion de los datos de proceso

Si el INTERBUS se encuentra en el estado RUN, puede analizar a través de la
indicacion de estado y de diagndstico del modulo de maestro en el modo de
funcionamiento de monitorizaciéon (MONI) los datos de proceso que se intercambian
entre el médulo de maestro y la MFI. Mediante este mecanismo se puede analizar de
una forma muy sencilla qué valores de consigna y reales se intercambian entre maestro
y MFI. El siguiente ejemplo ilustra el uso de esta funcion de monitorizacion.

8.6.1 Ejemplo para la monitorizacion de los datos de proceso

La MFI se opera con la configuracion "3 PD + DI/DO". Las direcciones se asignaron del
siguiente modo en la descripcién de los datos de proceso:

Datos de salida de proceso de la MFI al maestro de INTERBUS (OUT)

MFI-PO 1..3: Direccion P132...136
MFI-DO: Direccion P100

Datos de entrada de proceso de la MFI al maestro de INTERBUS (IN):

MFI-PI'1..3: Direccion P132...136
MFI-DI: Direccion P100

Mediante el modo de funcionamiento MONI puede analizar ahora los datos de proceso
de MFI del siguiente modo:

Significado Datos de proceso @ Ajuste en la indicacion de diagnéstico:
- Nombre Modo de funcionamiento MONI
(monitorizacion)
Sentido Asignacion
Palabra de control 1 para MOVIMOT® | MFI-PO1 ouT P132
Consigna de velocidad [%] para MFI-PO2 ouT P134
MOVIMOT®
Rampa [ms] para MOVIMOT® MFI-PO3 ouT P136
Estado de las salidas binarias de MFI MFI-DO ouT P100
Palabra de estado 1 de MOVIMOT® MFI-PI1 IN P132
Valor real de corriente aparente de MFI-PI2 IN P134
MOVIMOT®
Palabra de estado 2 de MOVIMOT® MFI-PI3 IN P136
Estado de las entradas binarias de MFI | MFI-DI IN P100
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9 Puesta en marcha con interface MFI de INTERBUS
(cable de fibra 6ptica)

9.1 Procedimiento de puesta en marcha

1

NOTA

Este capitulo describe el procedimiento de puesta en marcha de MOVIMOT® MM..D
C en Easy Mode. Encontrara informacién sobre la puesta en marcha del MOVIMO
MM..D en Expert Mode en las instrucciones de funcionamiento "MOVIMOT® MM..D
con motor AC DRS/DRE/DRP".

A PELIGRO!

Antes de retirar / colocar el convertidor MOVIMOT® debera desconectarlo de la red.
Es posible que incluso un minuto después de la desconexién de red se presenten
tensiones peligrosas.

Lesiones graves o fatales por electrocucion.

« Desconecte el convertidor MOVIMOT® de la alimentacion y asegurelo contra una
reconexion accidental de la alimentacién de tensién.
* A continuacion, espere 1 minuto como minimo.

Las superficies del convertidor MOVIMOT® y las opciones externas, p. ej. resistencia
de frenado (y, en especial, los radiadores), pueden alcanzar temperaturas elevadas
durante el funcionamiento.

Riesgo de sufrir quemaduras.

* No toque el accionamiento MOVIMOT® ni las opciones externas hasta que no se
hayan enfriado lo suficiente.

INDICACIONES

» Antes de retirar / colocar la tapa de la carcasa (MFI) debe desconectarse la tension
de alimentacion de 24 V.

+ Tenga en cuenta también las indicaciones del capitulo "Medidas suplementarias
para la puesta en marcha de distribuidores de campo" (— pag. 138).

INDICACIONES
* Antes de la puesta en marcha retire el tapén de proteccién de pintura del LED de
estado.

* Antes de la puesta en marcha retire las laminas de proteccion de pintura de las
placas de caracteristicas.

» Compruebe si todas las tapas protectoras estan instaladas correctamente.

» Para el contactor de red K11 debera mantenerse un tiempo minimo de desconexion
de2s.
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1. Compruebe que el MOVIMOT® y el médulo de conexion del INTERBUS (MFZ11,
MFZ13, MFZ16, MFZ17 o MFZ18) estén correctamente conectados.

2. Ajuste el interruptor DIP S1/1 del convertidor MOVIMOT® (véanse las
correspondientes instrucciones de MOVIMOT®) a "ON" (= direccion 1).

plsininn
1158400267

3. Desenrosque el tapén roscado del potenciometro de consigna f1 del convertidor
MOVIMOT®.

4. Ajuste la velocidad maxima en el potenciometro de consigna f1.

f [Hz] 1003

11568517259

[11 Posicion de potenciémetro

5. Enrosque de nuevo el tapon roscado del potencidmetro de consigna con la junta.

NOTA

» El tipo de proteccién indicado en los Datos Técnicos solo sera aplicable si los
tapones roscados del potenciémetro de consigna y de la interface de diagndstico

1 X50 estan montados correctamente.

* En caso de que el tapdén roscado no esté montado o esté montado incorrectamente
pueden producirse dafos en el convertidor MOVIMOT®.

6. Ajuste la frecuencia minima f,;, con el selector f2.

Funcion Ajuste
Posicién 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Frecuencia minima f.,;, [HZ] 2 5 10 12 15 20 25 30 35 40
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7. En caso de que el bus de campo no especifique el tiempo de rampa (2 PD), ajuste
el tiempo de rampa en el interruptor t1 del convertidor MOVIMOT®. Los tiempos de
rampa se refieren a una variacion de consigna de 50 Hz.

=
E Funcion Ajuste

|o] Posicion 0 1 2 3 4 5 8 10
= Tiempo de rampati[s] 01 02 03 05 07 1 2 3 5 7 | 10

8. Compruebe que el sentido de giro deseado esté habilitado en el MOVIMOT®:

Borna R Borna L Significado
Activada Activada * Ambos sentidos de giro estan habilitados
= |ICC
3% 0|
Activada ‘ Desactivada »  Solo esta habilitado el sentido de giro a la derecha
Las consignas preseleccionadas para giro a la izquierda
provocan la parada del accionamiento
zl |C|G
[aV] [a's) N
Desactivada ‘ Activada + Solo esta habilitado el sentido de giro a la izquierda
» Las consignas preseleccionadas para giro a la derecha
provocan la parada del accionamiento
2| |C|C
[aV] (o'l )
Desactivada ‘ Desactivada La unidad esta bloqueada o el accionamiento se esta
parando
zl ICC
N ol

9. Ajuste el interruptor DIP de MFI tal y como se describe en el capitulo "Ajuste de los
interruptores DIP" (— pag. 100).

10.Coloque el convertidor MOVIMOT® y la tapa de la carcasa MFI y atornillelos.

11.Conecte la tensién de alimentacion (24 V) de la interface MFI de INTERBUS y del
convertidor MOVIMOT®. Los LEDs "UL" y "RD" de la MFI deben estar encendidos y
el LED rojo "SYS-F" debe apagarse. Si no es el caso, se pueden localizar con ayuda
de los estados de LED los posibles errores de cableado o de ajuste. Los estados de
LED estan descritos en el capitulo "Significado de las indicaciones de los LEDs"
(— pag. 107).

12.Planifique la interface MFI de INTERBUS en el maestro de INTERBUS, tal y como
se describe en el capitulo "Configuracion (planificacion) del maestro de INTERBUS"
(— pag. 101).
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9.2 Ajuste de los interruptores DIP
Con los interruptores DIP 1 a 8 de MFI se puede ajustar la anchura de los datos de
proceso de MOVIMOT® y el modo de funcionamiento de MFI.
9.2.1 Longitud de los datos de proceso, modo de funcionamiento
El ajuste de la longitud de los datos de proceso para MOVIMOT® se hace con los
interruptores DIP 1 y 2. La conexién MFI de INTERBUS soporta para MOVIMOT® la
longitud de los datos de proceso 2 PD y 3 PD. Opcionalmente se puede intercalar una
palabra adicional para la transmision de las 1/Os digitales mediante el interruptor DIP 7
(I/O).
9.2.2 Velocidad en baudios
El ajuste de la velocidad de transmisién en baudios se lleva a cabo con el interruptor
DIP 8.
NOTA
° jAsegure un ajuste uniforme de las velocidades de transmisién en baudios para todas
1 las unidades del bus!
9.2.3 Transferencia ciclica NEXT / END

El médulo MFI con cable de fibra dptica reconoce automaticamente la ultima unidad del
INTERBUS. No existe ninguna posibilidad de que se produzca una transferencia ciclica
fisica.

La siguiente ilustracion muestra el ajuste de fabrica de SEW:

+ 3 PD para MOVIMOT® + 1 palabra para /O digitales = 64 bits de anchura de datos
en INTERBUS

¢ Velocidad de transmisién = 2 Mbaudios

PD2 (2) /o
PD1 (20— 2 8 8 8 — 500 kBaud
aa ai
desa™s
1.2 3 456 7 8

1383032075
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9.2.4 Variantes de ajuste de la anchura de datos de INTERBUS

La tabla siguiente muestra las variantes de ajuste de la anchura de los datos de
INTERBUS con los interruptores DIP 1,2y 7.

DIP1: | DIP2: | DIP7: | Denominaciéon | Funcion Anchura de

20 2! +11/0 datos de
INTERBUS

OFF OFF OFF Reservado Ninguna Fallo inic. 1B

ON OFF OFF Reservado Incompatible con MOVIMOT® Fallo inic. 1B

OFF ON OFF 2PD 2 PD para MOVIMOT® 32 bits

ON ON OFF 3PD 3 PD para MOVIMOT® 48 bits

OFF OFF ON 0 PD + DI/DO Sélo 1/0 16 bits

ON OFF ON Reservado Incompatible con MOVIMOT® Fallo inic. IB

OFF ON ON 2 PD + DI/DO 2 PD para MOVIMOT® + 1/O 48 bits

ON ON ON 3 PD + DI/DO 3 PD para MOVIMOT® + 1/0 64 bits

9.3 Configuracidn (planificacion) del maestro de INTERBUS

La configuracién de la interface MFI en el médulo del maestro con ayuda del software
de configuracion "CMD-Tool" (CMD = Configuration-Monitoring-Diagnosis) se desglosa
en 2 pasos. En el primer paso se genera la estructura de bus. A continuacion se hace
la descripcion y el direccionamiento de los datos de proceso.

9.3.1 Configuracion de la estructura de bus

La estructura de bus se puede configurar con la herramienta CMD "IBS CMD" en linea
o fuera de linea. En el modo sin comunicacién, la MFI se configura mediante la funcion
"Introducir con cédigo identificativo". Debera introducirse la siguiente informacién:

9.3.2 Configuracién fuera de linea: Introducir con cédigo identificativo

Ajuste de programa: Funcion / Significado

Caodigo identificativo: 3 decimales Médulo digital con datos de
entrada/salida

Canal de datos de Este ajuste depende de los interruptores DIP 1, 2y 7 en la MFI
proceso: -

32 bits 2 PD

48 bits 3PD62PD+1/0

64 bits (estado de entrega) 3PD+1/0
Tipo de unidad: Unidad del bus remoto

9.3.3 Configuracién en linea: Lectura del entorno de configuracién

Primeramente se puede instalar el sistema INTERBUS completo, cablear todas las
interfaces MF1 y ajustar los interruptores DIP. A continuacion se puede leer a través del
CMD-Tool toda la estructura de bus (entorno de configuracion). Al hacerlo se reconocen
automaticamente todos los MFI con su anchura de datos.

INDICACIONES

Con la longitud del canal de datos de proceso de 48 bits en el ajuste de los

interruptores DIP 1, 2y 7 del MFI debera tenerse en cuenta que esta longitud de datos
1 de proceso puede utilizarse tanto para la configuracion 3 PD como para la 2 PD +
DI/DO. Al finalizar el proceso de lectura, la MFI aparece como mddulo 1/O digital (tipo
DIO).
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9.4 Descripcion de los datos de proceso

En general, el CMD-Tool suministra una descripcion por defecto para todos los datos
de proceso de la MFI. Se puede utilizar una direccion inicial para la zona de entrada
y salida del control. En esta variante, las direcciones de las entradas y salidas digitales
se encuentran directamente después de las direcciones de los datos de proceso para
MOVIMOT® y, por tanto, posiblemente en la zona periférica (analdgica) del control. En
este caso, los bits reservados de la palabra I/O ocupan espacio de memoria innecesario
dentro del control. Mediante una descripcidn de los datos de proceso correspondiente
se pueden desmascarar los bits reservados y se puede asignar, por ejemplo, una
direccion propia a cada palabra de datos de proceso.

9.4.1 Ejemplo 1: Descripcion de los datos de proceso por defecto

La siguiente tabla muestra la variante mas sencilla de la descripcion de los datos de
proceso. Las 4 palabras de datos de proceso de la MFI sefializan que se trata de la
configuraciéon de los datos de proceso 3 PD+DI/DO. Ahora se asigna, por separado
para las zonas de los datos de entrada y de salida, la direccion inicial P132. Todas las
palabras de datos de proceso estan direccionadas consecutivamente, sin espacio

intermedio.
Nombre de ID  N°T | Nombre de datos 1/ 0O | Longitud Byte  Bit | Asignacion
participante de proceso
MOVIMOT® + MFI 3 10 MFI 23 IN I 64 0 0 P132
MOVIMOT® + MFI 3 10 MFI23 OUT o 64 0 0 P132

La siguiente figura muestra la representacion de los datos de proceso en la zona de
direcciones del médulo de maestro de INTERBUS.

(1]

—

- PO >  MOVIMOT®: MFI
P132 |}PO1
2| [P134_|}PO2 Po1 | Po2 | P03 | DO
P136 | ;PO3 A
P138 DO (Word)
_ - Pl
P132 | iPI1
o)l [P134_|lPi2 PR | P2 [ P3 [ DI
P136_ [}PI3
|| P138 | DI (Word)
L
1381688075
[1] Zona de direcciones maestro PO Datos de proceso de salida Pl  Datos de proceso de
de INTERBUS PO1 Palabra de control entrada
[2] Direcciones de salida PO2 Velocidad [%] PI1  Palabra de estado 1
[3] Direcciones de entrada PO3 Rampa PI2 Corriente salida
DO Salidas digitales PI3 Palabra de estado 2

DI  Entradas digitales

Dentro del control se puede acceder ahora del siguiente modo a los datos de proceso:

Escribir en PO1..3: TPW 132, TPW 134, T PW 136
Leer de PI1..3: L PW 132, L PW 134, L PW 136
Activar las salidas: T PW 138
Leer las entradas: L PW 138
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9.4.2 Ejemplo 2: Separacién y optimizacién de los datos de proceso para MOVIMOT® y DI/DO

Mucho mas eficiente es la separacién de datos de proceso MOVIMOT® y datos I/O de
las entradas y salidas digitales, que por regla general deberian estar en el area del
control con direccion de bits programable. La siguiente tabla muestra como se hace

esta separacion.

Nombre de ID N°T Nombre de datos | 1/ 0O | Longitud | Byte Bit Asignacion
participante de proceso

MOVIMOT® + MFI 3 1.0 | MFI23IN | 64 0 0

MOVIMOT® + MFI 3 1.0 | MFI-PE1..3 | 48 0 0 P132
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 | MFI-DI | 16 7 0 P100
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 | MFI23 OUT (6] 64 0 0

MOVIMOT® + MFI 3 1.0 | MFI-PA1..3 (0] 48 0 0 P132
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 | MFI-DO (0] 16 7 0 P100

La siguiente figura muestra para esta variante optimizada la representacion de los datos
de proceso a la zona de direcciones del médulo de maestro de INTERBUS.

[1]

T ~——
AB100
211|_P132 |}PO1
P134 | }PO2
P136 | }PO3

mMoviMOoT ®: MFI

EB100| [

[3] P132  [;PI

P134 | (PI2
|| P136 [}PI3
— ~—_

[1] Zona de direcciones maestro de PO

Maestro
[2] Direcciones de salida
[3] Direcciones de entrada

DO (Lowbyte)
Po1 | Po2 | PO3 |

PO

DI (Lowbyte)
PH | P2 [ P38 |

Pl

A

PO1 Palabra de control

PO2 Velocidad [%]

PO3 Rampa

DO Salidas digitales

Datos de proceso de salida

P12
PI3

1381706507

Datos de proceso de
entrada

Palabra de estado 1
Corriente salida
Palabra de estado 2
Entradas digitales

Dentro del control se puede acceder ahora del siguiente modo a los datos de proceso:

TPW 132, T PW 134, T PW 136
L PW 132, L PW 134, L PW 136
AB 100 (p. &]. S A 100.0)
EB 100 (p. ej. U E 100.0)

Escribir en PO1..3:
Leer de PI1..3:
Activar las salidas:
Leer las entradas:
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9.4.3 Ejemplo 3: Descripcion de los datos de proceso detallada de la MFI

En este ejemplo se lleva a cabo la misma separacion de los datos de proceso para
MOVIMOT® y DI/DO como en el ejemplo 2. Sin embargo, cada palabra de datos de
proceso se describe individualmente. De este modo se mejora considerablemente la
claridad. El acceso a los datos de proceso se hace del mismo modo como en el ejemplo 2.

Nombre de ID N°T | Nombrededatos |1/O | Longitud Byte | Bit Asignacion
participante de proceso

MOVIMOT® +MFI 3 1.0  MFI23IN | 64 0 0
MOVIMOT®+ MFI 3 1.0  MFI-PE1 | 16 0 0 P132
MOVIMOT® + MFI 3 1.0  MFI-PE2 I 16 2 0 P134
MOVIMOT®+MFI | 3 10  MFI-PE3 | 16 4 0 P136
MOVIMOT®+MFI |3 1.0  MFI-DI | 16 7 0 P100
MOVIMOT® + MFI 3 1.0  MFI230UT O 64 0 0
MOVIMOT® + MFI 3 1.0  MFI-PA1 o 16 0 0 P132
MOVIMOT®+ MFI |3 1.0  MFI-PA2 o 16 2 0 P134
MOVIMOT®+ MFI |3 1.0  MFI-PA3 o 16 4 0 P136
MOVIMOT®+MFI 3 1.0  MFI-DO o 16 7 0 P100

9.4.4 Programa en el control

Un programa de ejemplo para el control del accionamiento MOVIMOT® a través de
INTERBUS, que esta adaptado a la configuracién arriba sefialada, se encuentra en el
capitulo "Ejemplo de programa en combinacién con Simatic S7 y bus de campo"
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10 Funcién de la interface MFI de INTERBUS (cable de fibra éptica)

10.1 Procesamiento de datos de proceso y de sensores y actuadores

Las interfaces MFI de INTERBUS permiten ademas del control de motores CA
MOVIMOT® también la conexion adicional de sensores y actuadores a 4 bornas de
entrada digitales y 2 bornas de salida digitales. En el protocolo INTERBUS se anexa
después de los datos de proceso para MOVIMOT® otra palabra I/O mas en el que estan
representadas las entradas y salidas digitales adicionales de la MFI.

La codificacion de los datos de proceso se lleva a cabo segun el perfil unificado
MOVILINK® para convertidores de accionamiento SEW segun el capitulo "Perfil de la
unidad MOVILINK®" (— pag. 155).

10.1.1 Configuracién maxima de INTERBUS "3 PD + DI/DO"

MOVIMOT® + MF..

PO

[ pot | P2 | pPo3 | DO

] PI1 | PI2 | PI3 | DI

-t PI

]
1381875851

PO Datos de proceso de salida Pl Datos de proceso de entrada ‘
PO1 Palabra de control P11 Palabra de estado 1
PO2 Velocidad [%)] PI2  Corriente salida
PO3 Rampa P13  Palabra de estado 2
DO Salidas digitales DI Entradas digitales
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Funcion de la interface MFI de INTERBUS (cable de fibra éptica)

10.2 Estructura de la palabra de entrada/salida de MFI23 / MFI33

[ [ [ 1 | | I
e [T5[14[13[12 [T [10]8 [8 [7 [6 [5 [4[3[2[1]0] s

Salidas digitales
Maestro de 9

INTERBUS

Entradas digitales

Reservado, valor =0

Borna de salida DI 1

Borna de salida DI 0

MFI123

& [ElATBTr2]i[o]o s 765432 1]0] S
L1 1T T | I I I

Maestro de
INTERBUS

Entradas digitales

‘—|15|14|13|12|11|1o|9|8|7|6|5|4|3|2|1|o|
I I . [ [ [ 1

Borna de entrada DI 0

Borna de entrada DI 1

Borna de entrada DI 2

Borna de entrada DI 3

Reservado, valor =0

MFI33

-

Borna de entrada DI 0

Borna de entrada DI 1

Borna de entrada DI 2

Borna de entrada DI 3

Borna de entrada DI 4

Borna de entrada DI 5

Reservado, valor =0
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Error de periférico de INTERBUS

10.3 Error de periférico de INTERBUS

Las interfaces de INTERBUS pueden comunicar los fallos siguientes también como
errores de periférico al maestro de INTERBUS:

» Fallo 83 "Cortocircuito salida" y

« tension de alimentacién US1 demasiado baja

El error se puede resetear en el maestro de INTERBUS mediante el CMD-Tool (moédulo
de conexion, tecla derecha del raton: Operate/Other services/Accept module error).

10.4 Significado de las indicaciones de los LEDs

La interface MFI de INTERBUS posee 5 LEDs para el diagnéstico de INTERBUS, asi
como uno mas para la indicacién de fallos de sistema.

-

7 @RC @Ust

(2]

é @A @Us2l|
u'é @RD @FO1

£ @R @ro2

10.4.1 LED UL "U-Logic" (verde)

1383326987

Estado Significado Subsanacion del fallo

Conectado » Tensién de alimentacion -
aplicada

Apagado + Falta tension de + Compruebe la tension de alimentacion de 24 Vg
alimentacion y el cableado de la interface MFI.

10.4.2 LED RC "Remote Bus Check" (verde)

Estado Significado Subsanacion del fallo

Conectado * Conexién de bus remoto -
de entrada en buen estado

Apagado »  Conexién de bus remoto » Compruebe el cable de bus remoto de entrada.
de entrada averiada
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10.4.3 LED BA "Bus Active" (verde)

Estado

Significado

Solucioén del fallo

Conectado

*  Transmisién de datos en el
INTERBUS activa

Apagado

¢ Sin transmisién de datos;
INTERBUS detenido

» Compruebe el cable de bus remoto de entrada.
» Para continuar la localizacién de fallos, utilice el
indicador de diagnostico de la conexion del

maestro.

Parpadea

*  Bus activo, sin transmisién
de datos ciclica

10.4.4 LED RD "Remote Bus Disable" (amarillo)

Estado

Significado

Subsanacion del fallo

Conectado

* Bus remoto de salida
desconectado (sélo en
caso de fallo)

Apagado

10.4.5 LED TR "Transmit" (verde)

Estado

* Bus remoto de salida no
desconectado

Significado

Subsanacion del fallo

Conectado

* Intercambio de datos de
parametro a través de PCP

Apagado

* Ningun intercambio de
datos de parametro a
través de PCP

10.4.6 LED SYS-F "Fallo de sistema" (rojo)

Estado

Significado

Subsanacion del fallo

Apagado

*  Modo de funcionamiento
normal de la interface MFI
y del convertidor
MOVIMOT®

Parpadea 1x

» Estado de funcionamiento
de MFI OK, MOVIMOT®
sefializa error

» Evalle el numero de error en la palabra de
estado 1 de MOVIMOT® en el control.

« Para solucionar los fallos, tenga en cuenta las
instrucciones de funcionamiento de MOVIMOT®.

«  En caso necesario reinicie el MOVIMOT®
mediante el control (bit de reset en palabra de
control 1)

Parpadea 2x

Conectado

108

« MOVIMOT® no reacciona
a consignas del maestro
de INTERBUS, ya que no
estan habilitados los datos
PO.

* Elenlace de comunicacion
entre MFl y MOVIMOT®
esta perturbado o
interrumpido

» Compruebe los interruptores DIP S1/1 a S1/4 en
el MOVIMOT®.

* Ajuste la direccion RS-485 1 para que se habiliten
los datos PO.

» Compruebe la conexion eléctrica entre MFIl y

MOVIMOT® (bornas RS+ y RS-).

» Véanse también los capitulos "Instalacion
eléctrica" (— pag. 36) y "Planificacién de
instalacion en funcion de la compatibilidad
electromagnética" (— pag. 36)

« Elinterruptor de
mantenimiento en el
distribuidor de campo esta
en OFF.

« Compruebe el ajuste del interruptor de
mantenimiento en el distribuidor de campo.
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El LED "SYS-F" se desconecta siempre en las configuraciones de datos de
proceso 0 PD + DI/DO y 0 PD + DI, ya que en este modo de funcionamiento esta
activada soélo la funcionalidad del moédulo I/O de la MFI.

10.4.7 US1 (verde)

Vigilancia de la tensién de alimentacion Ugy4

Estado
Apagado

Significado
Ug1 no disponible

Parpadea

Ug1 por debajo del rango de tension admisible

Conectado

Ug disponible

10.4.8 US2 (verde)

Vigilancia de la tension de alimentacion Ug,

Estado

Significado

Conectado

Ug, disponible

Apagado

Ugo no disponible o por debajo del rango de tension admisible

10.4.9 FO1 (amarillo)

Control del tramo del cable de fibra 6ptica de entrada (Fiber Optic)

Estado

Significado

Conectado

Apagado

Tramo del cable de fibra éptica de entrada no OK o reserva de sistema alcanzada
en el funcionamiento controlado

Tramo del cable de fibra éptica de entrada OK

10.4.10 FO2 (amarillo)

Control del tramo del cable de fibra 6ptica de salida (Fiber Optic)

Estado

Conectado

Significado

Tramo del cable de fibra éptica de salida no OK o reserva de sistema alcanzada
en el funcionamiento controlado

Apagado

Tramo del cable de fibra éptica de salida OK o no asignado
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10.5 Fallo del sistema MFl/fallo de MOVIMOT®

Cuando la interface MFI indica un fallo de sistema (iluminaciéon permanente del LED
"SYS-F"), el enlace de comunicacion entre MFI y el convertidor MOVIMOT® esta
interrumpido. Este fallo de sistema se envia como codigo de fallo 914 a través de la
palabra de estado de los datos de entrada de proceso hacia el control. Debido a que
este fallo del sistema, por regla general, es un indicio de problemas de cableado
o de falta de la alimentacion de 24 V del convertidor MOVIMOT®, no es posible
realizar ningin RESET mediante la palabra de control. Tan pronto como se
restablece el enlace de comunicacion, el fallo se resetea automaticamente.
Compruebe la conexion eléctrica de la MFI1 y del convertidor MOVIMOT®. Los datos de
proceso de entrada generan en el caso de un fallo del sistema una secuencia de bits
fija definida debido a que ya no estan disponibles informaciones de estado validas del
MOVIMOT®. Para la evaluacion dentro del control se pueden utilizar, por lo tanto, sélo
el bit 5 de la palabra de estado (fallo), asi como el cédigo de fallo. Las informaciones
restantes no tienen validez.

Palabra de entrada de proceso | Valor hex | Significado

PI1: Palabra de estado 1 5B20pex Codigo de fallo 91, Bit 5 (fallo) = 1
Todas las demas informaciones de estado no tienen
validez.

PI2: Valor real de corriente 0000pex Informacion no valida.

PI3: STATUS WORD 2 0020pex Bit 5 (fallo) = 1
Todas las demas informaciones de estado no tienen
validez.

Byte de entrada de las entradas | XXje Las informaciones de entrada de las entradas digitales

Entradas siguen actualizandose.

Las informaciones de entrada de las entradas digitales siguen actualizandose y, por
tanto, también pueden seguir evaluandose dentro del control.

10.5.1 Tiempo de desbordamiento INTERBUS

Sila transmisién de datos a través de INTERBUS es detenida por el maestro, comienza
la vigilancia del tiempo de desbordamiento de bus de campo en MFI (valor por defecto
630 ms). Si se interrumpe fisicamente la transmision de datos, el tiempo asciende a
aprox. 25 ms. El LED de bus activo "BA" se apaga senalizando que no se transmite
ningun dato de INTERBUS. MOVIMOT® se detiene inmediatamente con la Gltima
rampa valida, al cabo de aprox. 1 segundo se abre el relé "preparado para el
funcionamiento" y sefaliza un fallo.

Las salidas digitales se resetean inmediatamente después de la expiraciéon del tiempo
de desbordamiento de bus de campo.

10.5.2 Maestro INTERBUS activo/fallo en el control

110

Si el control es llevado desde el estado RUN al estado STOP, el maestro de INTERBUS
pone al valor 0 todos los datos de salida de proceso. MOVIMOT® recibe ahora en el
funcionamiento 3 PD el valor de consigna de rampa = 0.

Las salidas digitales DO 0 y DO 1 también son reseteadas por el maestro INTERBUS.
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10.6 Diagndstico a través del médulo de maestro INTERBUS (G4)

Todas las conexiones de maestro INTERBUS de la generacion 4 (G4) ofrecen amplias
posibilidades de diagndstico tanto a través de la indicacion de estado y de diagnéstico
como también dentro del control. Debido a que la interface MFI esta basada en el chip
de protocolo de INTERBUS SUPI 3, es compatible con todas las posibilidades de
diagnéstico G4 principales. Para mayor informacion sobre el diagndstico, véanse las
documentaciones del moédulo de maestro. La siguiente tabla ofrece informacion
detallada para la solucién de fallos con respecto a los codigos de fallos mas importantes
que se pueden producir en combinacién con MFI.

10.6.1 Mensajes de diagnoéstico a través de la indicacién de estado y de diagnéstico de los médulos

de maestro G4

Nombre | Cédigo de | Descripcion Solucion del fallo

del fallo | fallo (hex)

DEV 0C40 Fallo en un participante (Device). El Compruebe el ajuste de los
cédigo de longitud de la MFI indicada no | interruptores DIP en la MFI.
coincide con el registro en el entorno de
configuracion.

DEV 0C70 Se ha interrumpido la transmisién de Compruebe la validez del ajuste de
datos ya que ha fracasado la los interruptores DIP en la MFI.
inicializacion de SUPI 3 o la MFl es
defectuosa. Este cédigo de fallo aparece
también al seleccionar una posicién de
interruptor DIP reservada.

PF TEN | 0BB4 Histdrico de fallos de los diez ultimos Compruebe el cableado y el

Otros mensajes de

fallos de periféricos (PF). La MFI sefializa
un fallo de periférico si fue efectuado un
reset del microprocesador (debido a
problemas de compatibilidad
electromagnética o defecto de hardware)
o si US2 esta por debajo del rango de
tensién admisible.

diagndstico se encuentran en la

maestro de INTERBUS.
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apantallado de la MFI. Compruebe
la US2. Vuelva a conectar la MFI.

En caso que se repita el fallo, cambie
la electronica de MFI o informe a
SEW-EURODRIVE.

descripcion de su médulo de
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10.7 Monitorizacién de los datos de proceso

Si el INTERBUS se encuentra en el estado RUN, puede analizar a través de la
indicacion de estado y de diagndstico del modulo de maestro en el modo de
funcionamiento de monitorizaciéon (MONI) los datos de proceso que se intercambian
entre el médulo de maestro y la interface MFI. Mediante este mecanismo se puede
analizar de una forma muy sencilla qué valores de consigna y reales se intercambian
entre maestro y MFI. El siguiente ejemplo ilustra el uso de esta funcién de

monitorizacion.

10.7.1 Ejemplo para la monitorizacion de los datos de proceso

La interface MFI se opera con la configuracién "3 PD + DI/DO". Las direcciones se
asignaron del siguiente modo en la descripcion de los datos de proceso:

Datos de salida de proceso de la MFI al maestro de INTERBUS (OUT):

MFI-PO 1..3: Direccion P132...136
MFI-DO: Direccion P100

Datos de entrada de proceso de la MFI al maestro de INTERBUS (IN):

MFI-PI'1..3: Direccion P132...136
MFI-DI: Direccion P100

Mediante el modo de funcionamiento MONI puede analizar ahora los datos de
proceso de MFI del siguiente modo:

Significado

Nombre de datos

Ajuste en la indicacion de diagnéstico:

de proceso Modo de funcionamiento MONI

(monitorizacion)

Sentido Asignacion
Palabra de control 1 para MOVIMOT® | MFI-PO1 ouT P132
Consigna de velocidad [%] para MFI-PO2 ouT P134
MOVIMOT®
Rampa [ms] para MOVIMOT® MFI-PO3 ouT P136
Estado de las salidas binarias de MFI MFI-DO ouT P100
Palabra de estado 1 de MOVIMOT® MFI-PI1 IN P132
Valor real de corriente aparente de MFI-PI2 IN P134
MOVIMOT®
Palabra de estado 2 de MOVIMOT® MFI-PI3 IN P136
Estado de las entradas binarias de MFI | MFI-DI IN P100
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11 Puesta en marcha con interface MQI de INTERBUS (cable de cobre)
11.1 Procedimiento de puesta en marcha

1

NOTA

Este capitulo describe el procedimiento de puesta en marcha de MOVIMOT® MM..D y
C en Easy Mode. Encontrara informacion sobre la puesta en marcha del MOVIMOT®
MM..D en Expert Mode en las instrucciones de funcionamiento "MOVIMOT® MM..D
con motor AC DRS/DRE/DRP".

&

A iPELIGRO!

Antes de retirar / colocar el convertidor MOVIMOT® debera desconectarlo de la red.
Es posible que incluso un minuto después de la desconexion de red se presenten
tensiones peligrosas.

Lesiones graves o fatales por electrocucion.

+ Desconecte el convertidor MOVIMOT® de la alimentacion y asegurelo contra una
reconexion accidental de la alimentacion de tension.
* A continuacion, espere 1 minuto como minimo.

A ADVERTENCIA!

Las superficies del convertidor MOVIMOT® y las opciones externas, p. €j. resistencia
de frenado (y, en especial, los radiadores), pueden alcanzar temperaturas elevadas
durante el funcionamiento.

Riesgo de sufrir quemaduras.

* No toque el accionamiento MOVIMOT® ni las opciones externas hasta que no se
hayan enfriado lo suficiente.

INDICACIONES

* Antes de retirar / colocar la tapa de la carcasa (MQI) debe desconectarse la tension
de alimentacion de 24 V.

» jAlretirar el médulo del bus, la estructura ciclica del INTERBUS queda invalidada,
con lo que el completo sistema del bus ya no esta en funcionamiento!

+ Tenga en cuenta también las indicaciones del capitulo "Medidas suplementarias
para la puesta en marcha de distribuidores de campo" (— pag. 138).

INDICACIONES
* Antes de la puesta en marcha retire el tapén de proteccién de pintura del LED de
estado.

* Antes de la puesta en marcha retire las laminas de proteccion de pintura de las
placas de caracteristicas.

» Compruebe si todas las tapas protectoras estan instaladas correctamente.

» Para el contactor de red K11 debera mantenerse un tiempo minimo de desconexion
de 2s.
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1. Compruebe que el MOVIMOT® y el médulo de conexion del INTERBUS (MFZ11,
MFZ13, MFZ16, MFZ17 o MFZ18) estén correctamente conectados.

2. Ajuste el interruptor DIP S1/1 del convertidor MOVIMOT® (véanse las
correspondientes instrucciones de MOVIMOT®) a "ON" (= direccion 1).

plsininn
1158400267

3. Desenrosque el tapén roscado del potenciometro de consigna f1 del convertidor
MOVIMOT®.

4. Ajuste la velocidad maxima en el potenciometro de consigna f1.

f [Hz] 1003

11568517259

[11 Posicion de potenciémetro

5. Enrosque de nuevo el tapon roscado del potencidmetro de consigna con la junta.

NOTA

» El tipo de proteccién indicado en los Datos Técnicos solo sera aplicable si los
tapones roscados del potenciémetro de consigna y de la interface de diagndstico

1 X50 estan montados correctamente.

* En caso de que el tapdén roscado no esté montado o esté montado incorrectamente
pueden producirse dafos en el convertidor MOVIMOT®.

6. Ajuste la frecuencia minima f,;, con el selector f2.

Funcion Ajuste

Posicién 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Frecuencia minima f.,in 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40
[Hz]
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Procedimiento de puesta en marcha @

7. En caso de que el bus de campo no especifique el tiempo de rampa (2 PD), ajuste
el tiempo de rampa en el interruptor t1 del convertidor MOVIMOT®. Los tiempos de
rampa se refieren a una variacion de consigna de 50 Hz.

=

E Funcion Ajuste

|o] Posicion 0 1 2 3 4 5 8 10
= Tiempo de rampati[s] 01 02 03 05 07 1 2 3 5 7 | 10

8. Compruebe que el sentido de giro deseado esté habilitado en el MOVIMOT®:

Borna R Borna L Significado
Activada Activada * Ambos sentidos de giro estan habilitados
= |ICC
3% 0|
Activada ‘ Desactivada »  Solo esta habilitado el sentido de giro a la derecha
Las consignas preseleccionadas para giro a la izquierda
provocan la parada del accionamiento
zl |C|G
[aV] [a's) N
Desactivada ‘ Activada + Solo esta habilitado el sentido de giro a la izquierda
» Las consignas preseleccionadas para giro a la derecha
provocan la parada del accionamiento
2| |C|C
[aV] (o'l )
Desactivada ‘ Desactivada La unidad esta bloqueada o el accionamiento se esta
parando
zl ICC
N ol

9. Ajuste el interruptor DIP de MQI tal y como se describe en el capitulo "Ajuste de los
interruptores DIP de MQI" (— pag. 116).

10.Coloque el convertidor MOVIMOT® y la tapa de la carcasa MQI y atornillelos.

11.Conecte la tension de alimentacion (24 V) de la interface MQI de INTERBUS y del
convertidor MOVIMOT®. Los LEDs "UL" y "RD" de la interface MQI deben estar
encendidos y el LED rojo "SYS-F" debe apagarse. Si no es el caso, se pueden
localizar con ayuda de los estados de LED los posibles errores de cableado o de
ajuste. Los estados de LED estan descritos en el capitulo "Significado de las
indicaciones de los LEDs" (— pag. 135).

12.Planifique la interface MQI de INTERBUS en el maestro de INTERBUS, tal y como
se describe en el capitulo "Configuracion del maestro de INTERBUS" (— pag. 118).
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Ajuste de los interruptores DIP de MQI

1M @
O,

11.2 Ajuste de los interruptores DIP de MQI
La siguiente ilustracién muestra el ajuste de fabrica de los interruptores DIP de MQI:

S1

END ([ NEXT— [4]

er\ res. — [3]
W< rcr2
- PCP1}[2]
W< Pp4

B - Pps

W~ P02 .
ZI@ - P

1383519243

[11 Ajuste de la longitud de datos de proceso

[2] Ajuste de la longitud PCP ("Peripherals Comunication Protocol")
[3] Reservado, posicion = OFF

[4] Interruptor Next/End

11.2.1 Ajuste de la longitud de datos de proceso

Con los interruptores DIP S1/1 a S1/4 se ajusta la longitud de los datos de proceso con
una longitud maxima de 10 palabras (véase la tabla siguiente). Mediante los datos de
proceso se controlan los MOVIMOT® conectados a la interface MQI. El canal de datos
de proceso asegura el intercambio de las informaciones de control y de estado. El
numero de palabras de datos de proceso depende de la aplicacion IPOS. Todos los
datos son procesados por IPOS.

S11 S$1/2 S1/3 S1/4  Denominacion Funcion Anchurade datos de
20 2! 22 23 INTERBUS
OFF OFF OFF OFF | Reservado Ninguna Fallo inic. IB
ON OFF OFF OFF | 1PD 1 PD a MQl 16 bits
OFF ON OFF OFF | 2PD 2 PD a MQl 32 bits
ON ON OFF OFF | 3PD 3 PDaMaQl 48 bits
OFF OFF ON OFF | 4PD 4 PD a MQl 64 bits
ON OFF ON OFF | 5PD 5 PD a MQl 80 bits
OFF ON ON OFF | 6PD 6 PD a MQl 96 bits
ON ON ON OFF | 7PD 7 PD a MQl 112 bits
OFF OFF OFF ON | 8PD 8 PD a MQl 128 bits
ON OFF OFF ON | 9PD 9 PD a MQl 144 bits
OFF ON OFF ON | 10PD 10 PD a MQl 160 bits

11.2.2 Ajuste de la longitud PCP ("Peripherals Comunication Protocol")

La longitud PCP se ajusta con los interruptores S1/5 a S1/6. PCP es el canal de
parametros del INTERBUS(%/ sirve para el ajuste de parametros de la interface MQl
y del convertidor MOVIMOT™.
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Canal PCP El canal PCP puede ajustarse de 0 a 4 palabras. Para el intercambio de los datos de
parametros debe estar ajustada al menos una palabra. Ajustes mas altos aumentan la
velocidad de transmision.

La siguiente ilustracion muestra los ajustes posibles para el canal PCP:
0 palabras PCP 1 palabra PCP 2 palabras PCP 4 palabras PCP

END|| I loNEXT END. I JoNEXT END{ [ JoNEXT END,| B Jo NEXT
Qj.\ res. er\ res. er\ res. er\ res.

W< PcP2 W PCP2 B ©PcP2 B o Prcr2

W PcP1 W < PcP1 W PcPH B - pcp
(]~ PD4 ([ )~ PD4 ()~ PD4 ()~ PD4
) PD3 () PD3 (")~ PD3 ("}~ PD3
([M~PD2 () PD2 (e~ PD2 [~ PD2
20— PD1 ZIW )~ PD1 2 )~ PD1 Z - PD1

1383542539

MQI soporta una anchura de datos maxima de 10 palabras. La siguiente tabla muestra
los ajustes validos:

Numero de palabras de 0 palabras PCP 1 palabra PCP | 2 palabras PCP 4 palabras PCP
datos
1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
= ajuste valido
NOTA
® + Desconecte la tension de la interface MQI antes de cambiar la posicion de los
1 interruptores DIP. Los ajustes de los interruptores DIP S1/1 a S1/6 son aceptados
solo durante la inicializacién.
* En caso de ajustes inadmisibles en los interruptores DIP S1/1 a S1/6, MQI emite el
cédigo ID "Microprocessor not ready" (38h).

11.2.3 Interruptor NEXT / END

El interruptor S1/8 indica si sigue otra unidad en el INTERBUS (OFF=NEXT) o si MQI
es la ultima unidad (ON=END).
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11.3 Configuracion del maestro de INTERBUS

La configuracion de la interface MQI de INTERBUS en el médulo del maestro con ayuda
del software de configuracion "CMD-Tool" (CMD = Configuration-Monitoring-Diagnosis)
se desglosa en 2 pasos. En el primer paso se genera la estructura de bus.
A continuacion se hace la descripcion y el direccionamiento de los datos de proceso.

11.3.1 Configuracion de la estructura de bus

La estructura de bus se puede configurar con la herramienta CMD "IBS CMD" en linea
0 sin comunicacién. En el modo sin comunicacion, MQI se configura mediante la funcion
"Introducir con cédigo identificativo". Debera introducirse la siguiente informacion:

Configuracion fuera de linea: Introducir con cédigo identificativo

Ajuste de programa Funcion / Significado
Cédigo identificativo 3 decimales Maédulo digital con datos de entrada/salida
16 bits 1PD
32 bits 2PD
48 bits 3PD
64 bits 4 PD
Canal de datos de 80 bits 5PD
proceso 96 bits 6 PD
112 bits 7PD
128 bits 8 PD
144 bits 9PD
160 bits 10 PD

Cadigo identificativo

227 decimales

Drivecom 1 palabra PCP

16 bits 1 PD + 1 palabra PCP
32 bits 2 PD + 1 palabra PCP
48 bits 3 PD + 1 palabra PCP
64 bits 4 PD + 1 palabra PCP
g;’;ae'sie datos de 80 bits 5PD + 1 palabra PCP
96 bits 6 PD + 1 palabra PCP
112 bits 7 PD + 1 palabra PCP
128 bits 8 PD + 1 palabra PCP
144 bits 9 PD + 1 palabra PCP
Cadigo identificativo 224 decimales Drivecom 2 palabras PCP
16 bits 1 PD + 2 palabras PCP
32 bits 2 PD + 2 palabras PCP
48 bits 3 PD + 2 palabras PCP
Canal de datos de 64 bits 4 PD + 2 palabras PCP
proceso 80 bits 5 PD + 2 palabras PCP
96 bits 6 PD + 2 palabras PCP
112 bits 7 PD + 2 palabras PCP
128 bits 8 PD + 2 palabras PCP
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C 20T

Ajuste de programa Funcioén / Significado
Cadigo identificativo 225 decimales Drivecom 4 palabras PCP

16 bits 1 PD + 4 palabras PCP

32 bits 2 PD + 4 palabras PCP
Canal de datos de 48 bits 3 PD + 4 palabras PCP
proceso 64 bits 4 PD + 4 palabras PCP

80 bits 5 PD + 4 palabras PCP

96 bits 6 PD + 4 palabras PCP
Tipo de la unidad Unidad de bus remoto

Configuracion en linea: Lectura del entorno de configuracién

Primeramente se puede instalar el sistema INTERBUS completo, cablear todas las
interfaces MQl y ajustar los interruptores DIP. A continuacion se puede leer a través del
CMD-Tool toda la estructura de bus (entorno de configuracion). Al hacerlo se reconocen
automaticamente todos los MQI con su anchura de datos.

11.4 Descripcion de los datos de proceso

En general, el CMD-Tool suministra una descripcion por defecto para todos los datos
de proceso de MQI. Se puede utilizar una direccion inicial para la zona de entrada
y salida del control.

La siguiente tabla muestra la variante mas sencilla de la descripcion de los datos de
proceso para 3 palabras de datos de proceso sin PCP:

Nombre de la ID N°T | Nombre de datos 1/0 | Longitud  Byte | Bit | Asignacion
unidad de proceso

MOVIMOT® + MQI |3 1.0 MQl IN | 48 P132
MOVIMOT® +MQl |3 1.0 MQI OUT O 48 P132

La siguiente figura muestra la representacion de los datos de proceso en la zona de
direcciones del mdédulo de maestro de INTERBUS.

(2]

(3]

PI
PO
(1]
(2]
(3]

(1]

Datos de proceso de entrada

Datos de proceso de salida

Zona de direcciones maestro de INTERBUS
Direcciones de salida

Direcciones de entrada
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Funcion de las interfaces MQI de INTERBUS (cable de cobre)

Los médulos MQI de INTERBUS con control integrado realizan (igual que también los
modulos MFI) una conexién transparente de bus de campo para accionamientos
MOVIMOT®.

Ademas ofrecen funciones de control con las que el usuario mismo puede determinar
en gran medida, a través del bus de campo o las I/Os integradas, el comportamiento del
accionamiento en base a especificaciones externas. De este modo, el usuario tiene la
posibilidad de procesar, por ejemplo, sefales de sensor directamente en la conexion
del bus de campo o de definir su propio perfil de unidad a través de la interface de bus
de campo. Si utiliza un sensor de proximidad NV26, ES16 6 EI76, podra establecer un
sistema de posicionamiento simple que puede integrarse en una aplicacion en
combinacion con un programa de control de MQlI.

La funcionalidad de control de los modulos MQI se alcanza con ayuda de IPOSPUS®.
El acceso al control IPOS integrado es posible mediante la interface de diagndstico
y programacion (debajo de la rosca de union en el lado delantero) de los médulos. La
opcién UWS21B o USB11A permite la conexion de un PC. La programacion se lleva a
cabo mediante compilador MOVITOOLS®.

NOTA

Para informacion mas detallada sobre la programacion, véase el manual "Control de
posicionamiento y de proceso IPOSPIUs®"

12.1 Programa por defecto

Los médulos MQI se suministran de forma estandar con un programa IPOS que, en
gran medida, simula la funcionalidad de los médulos MFI.

Ajuste la direccién 1 en el accionamiento MOVIMOT® y observe las indicaciones para
la puesta en marcha. La longitud de los datos de proceso es siempre de 4 palabras
(tenerlo en cuenta en la planificacion/puesta en marcha). Las 3 primeras palabras se
intercambian de forma transparente con el MOVIMOT® y corresponden al perfil de la
unidad MOVILINK®. Comparese al respecto el capitulo "Perfil de la unidad MOVILINK®"
(— pag. 155). Las I/Os de los médulos MQI se transmiten en la 42 palabra.

DO1 DOO
> 5/4(3[2(1]0
Master " moviMoT & mal
PO
[ po1 | pPo2 [ Pos |
[ pn [ P2 [ PB ]
- PI -
5| 4

(DI5)(DI4) DI3 DI2 DI1 DIO
1384105611
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12.1.1 Respuesta a fallo

La interrupcién de la conexién entre el médulo MQI y el MOVIMOT® origina la
desconexién al cabo de 1 segundo. El fallo se visualiza mediante la palabra de estado 1
(fallo 91). Debido a que este fallo del sistema, por regla general, es un indicio de
problemas de cableado o de falta de la alimentacion de 24 V del convertidor
MOVIMOT®, no es posible realizar ningiin RESET mediante la palabra de control.
Tan pronto como se restablece el enlace de comunicacion, el fallo se resetea
automaticamente. Una interrupcion de la conexién entre el maestro del bus de campo
y el médulo MQI provoca, una vez transcurrido el tiempo de desbordamiento del bus de
campo ajustado, que los datos de salida de proceso al MOVIMOT® se pongan a 0. Esta
respuesta al error se puede desactivar mediante el parametro 831 del Shell de
MOVITOOLS®.

12.2 Control mediante INTERBUS

El intercambio de datos entre maestro de INTERBUS y MQI se lleva a cabo a través de
la zona periférica. Los datos de proceso se encuentran conjuntamente en esta zona,
p. ej. POW 306 - POW 308 para los datos de salida de proceso o PIW 306 - PIW 308
para los datos de entrada de proceso.

12.3 La interface PCP

Las interfaces de bus de campo MQI ofrecen una interface conforme a la norma para el
ajuste de parametros a través de "Peripherals Communication Protocol" (PCP).
A través de este canal de comunicacion obtendra pleno acceso a los parametros de
MQI y los parametros del accionamiento MOVIMOT® conectado a MQl.

12.3.1 Generalidades

Para que pueda aprovechar el acceso a valores de parametro de MQI o MOVIMOT®,
el canal PCP de la MQI debe estar ajustado a una, dos o cuatro palabras (véase
capitulo "Ajustar los interruptores DIP de MQI" (— pag. 116). Con el numero de
palabras PCP se controla la velocidad de acceso a valores de pardmetros a través del
canal PCP. La interface PCP se realiza en MQI mediante la versién 3.0 de PCP.

12.3.2 Los servicios PCP
Para el ajuste de parametros tienen importancia los servicios PCP siguientes:
+ Establecimiento de enlace (Initiate)
» Lectura de valores de parametros (READ)
» Escritura de valores de parametros (WRITE)
+ Desconexién del enlace (ABORT)

Encontrara una descripcion detallada de los servicios PCP en el manual de usuario de
su modulo de conexion de INTERBUS.
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Establecimiento del enlace de comunicaciéon con "Initiate"

A través del servicio PCP "Initiate" se establece un enlace de comunicacion para el
ajuste de parametros entre un modulo de conexién de INTERBUS y la MQI. El
establecimiento del enlace se lleva a cabo siempre desde el médulo de conexiéon de
INTERBUS.

Mientras se establece el enlace, se comprueban muchos aspectos relativos al enlace
de comunicaciéon como, p. €j., los servicios PCP soportados, la longitud de los datos
utiles, etc. Si el enlace se establece correctamente, MQI envia una "Initiate-Response”
positiva. Si no se ha logrado establecer el enlace, es que no coinciden los acuerdos con
respecto al enlace de comunicacién entre el médulo de conexién de INTERBUS y MQI.
MQI contesta con una "Initiate-Error-Response”.

Compare en este caso la lista planificada "Relaciones de comunicaciéon" del médulo de
conexion de INTERBUS con la lista para MQI. El intento de establecer nuevamente un
enlace de comunicacion ya existente produce, por regla general, una desconexion.
Posteriormente, no existe ningun enlace de comunicacién, de modo que es necesario
volver a ejecutar por tercera vez el servicio PCP "Initiate" para restablecer el enlace de
comunicacion.

Cancelacion del enlace de comunicacion con ABORT

A través del servicio PCP ABORT se deshace un enlace de comunicacion ya existente
entre el médulo de conexidon de INTERBUS y MQI. ABORT es un servicio PCP no
confirmado y puede ser activado tanto por el médulo de conexién de INTERBUS como
por MQl.

Lectura de valores de parametros con READ

Mediante el servicio PCP READ, el médulo de conexion de INTERBUS tiene acceso de
lectura a todos los objetos de comunicaciéon (parametros) de MQI o de un variador
vectorial conectado. En el capitulo "Relacién de parametros" (— pag. 161) estan
enumerados todos los parametros MQI, asi como su codificacion en detalle.

Escritura de valores de parametros con WRITE

Mediante el servicio PCP WRITE, el médulo de conexion de INTERBUS tiene acceso
de escritura a todos los parametros de MQI o de un variador vectorial conectado. Si falla
el acceso a un parametro (p. €j., porque se ha escrito un valor excesivamente alto), MQI
genera una "WRITE-ERROR-RESPONSE", indicando con precision la causa del fallo.
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12.3.3 Parametros en el directorio de objetos

Mediante los servicios PCP READ y WRITE, el médulo de conexion de INTERBUS
tiene acceso a todos los parametros definidos en el directorio de objetos de MQI. En el
directorio estatico de objetos de MQI se describen como objetos de comunicacion todos
los parametros de la interface de bus de campo a los que se tiene acceso mediante el
sistema de bus. Todos los objetos del directorio estatico de objetos se activan mediante
indices. La siguiente tabla muestra la estructura del directorio de objetos de MQI.

La gama de indices esta subdividida en 3 gamas ldgicas. Con los indices 8300ye
a 83134 Se les asignan las direcciones a los parametros de MQI. La relacion de
parametros esta incluida en el capitulo "Relacion de parametros" (— pag. 161). Con los
indices inferiores a 83004, hay acceso a parametros que no estan incluidos en la
relaciéon de objetos o pueden ser abordados parametros por un MOVIMOT® conectado

a MQl.

indice de Denominacién del objeto de comunicacién

parametros

(decimal)

8288 Canal de datos variable con acceso aciclico (acceso posible a MQI y parametros de los
variadores vectoriales conectados)

8296 Descarga del bloque de parametros

8297 Ultimo indice PCP

8299 Canal de parametros aciclico de MOVILINK®
(s6lo son accesibles pardametros de MQl)

8300-8313 Parametro de MQl

8314-9999 Parametros de MQI o parametros de un MOVIMOT® conectado a MQl a los que se
puede acceder a través del objeto 8288.

> 10000 Memoria de tablas, programas y variables de MQI o de un MOVIMOT® conectado a
MQI. Estos parametros pueden abordarse con objeto 8288.

Descripcion de objeto de MQI o de los parametros de accionamiento

Los parametros de los MOVIMOT® conectados se describen detalladamente en el
capitulo "Relacion de parametros" (— pag. 161). Ademas de la relaciéon de parametros
encontrara alli otras informaciones sobre codificacidn, rango de valores y significado de
los datos de parametros. La descripcion de objeto en el directorio de objetos es idéntica
para todos los parametros de accionamiento. También los parametros que sélo pueden
leerse recibiran en el directorio de objetos el atributo READ ALL / WRITE ALL, ya que
el MOVIMOT® mismo realiza la comprobacion correspondiente, suministrando en caso
necesario un codigo de retorno. La tabla siguiente muestra la descripcion de objeto de
todos los parametros de accionamiento.

Index de 8300 a 8313
Object code 7 (Simple-Variable)
Data type index 10 (Octet-String)
Length 4

Local address

Password

Access groups
Access rights READ ALL / WRITE ALL
Name [16] -

Extension length -
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Objeto "Canal de datos variable con enrutado aciclico”

Con este objeto puede direccionar todos los parametros de MQIl y de MOVIMOT®
conectados. El objeto contiene una lista de seleccion para el subcanal e informaciones
de direccidon para seleccionar la unidad de destino. Contiene informaciones sobre
longitud de datos y tipo de cuadro, asi como un canal de parametros aciclico de
MOVILINK®. Aqui es necesario indicar el servicio deseado y el valor numérico. La
longitud esta ajustada de forma invariable a 12 bytes.

Octeto 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1
Significado |Sub- | Subdi- Tipode Longi- |Gestién Reser- indice |indice Datos Datos Datos Datos
canal reccién |estruc- tud de vado |alto |bajo |MSB LSB

tura los datos

Estructura- Sub- | Subdi- |Tipode Longi- Gestion Reser- Directorio de |Datos de 4 bytes

cion fina canal |reccién estruc- tud de vado | parametros
tura los datos

Estructura- | Informacién de enrutado Canal de parametros aciclico de MOVILINK®

cién gruesa

El subcanal decide a qué interface se entregan los datos. La entrada "0" origina que
sean abordados los parametros de MQI misma. En este caso, la subdireccion no tiene
ningun efecto. La entrada "1" en el subcanal aborda la interface estandar. Para MQl,
esta es la interface RS-485 a los MOVIMOT® conectados.

La subdireccion ofrece la posibilidad de seleccionar el aparato de destino. Si quiere
abordar los parametros de un MOVIMOT® conectado a través de RS-485 a MQI,
introduzca aqui la direccién RS-485 de MOVIMOT® deseado.

El tipo de cuadro debe ajustarse de forma invariable al valor 86, (s6lo datos de
parametros aciclicos). La longitud de datos para este tipo de cuadro asciende de forma
invariable a 8 bytes.

Encontrara informacion sobre el canal de parametros "aciclico" de MOVILINK® mas
abajo en este capitulo.

El canal de parametros variable lleva a cabo un servicio WRITE

Al llevar a cabo un servicio del tipo WRITE mediante el canal de datos (p. ej. WRITE
PARAMETER o WRITE PARAMETER VOLATILE), MQI responde con la confirmacion
actual tras la ejecucion del servicio. En caso de producirse un fallo en el acceso de
escritura se obtendra el cddigo de error correspondiente.

Esta variante ofrece la ventaja de que el procesamiento de los servicios de escritura
tiene lugar con soélo enviar un WRITE "Canal de parametros de MOVILINK®" y la
confirmacion puede efectuarse mediante la evaluacion de la "WRITE-
CONFIRMATION". La tabla siguiente muestra la ejecucién de servicios de escritura
a través del canal de datos variable.

Control (maestro) MQl (esclavo)

Mediante WRITE en el objeto "Canal de datos variable", se inicia la ejecucién del servicio codificado en el
canal de parametros.

WRITE 8288 (canal de datos variable)

»
>

Confirmacion (OK/cédigo de fallo)

<&
<

El servicio WRITE codificado en el canal de parametros se ejecuta y la confirmacion se
devuelve directamente como respuesta.
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El canal de datos variable lleva a cabo un servicio READ

Para leer un parametro mediante el canal de datos es necesario realizar previamente
un servicio PCP-WRITE. Mediante el servicio PCP-WRITE se determina déonde se
encuentran disponibles los datos de MQI. Para que los datos lleguen al maestro, debe
efectuarse un servicio de lectura en el canal de datos variable. Por lo tanto, para la
ejecucioén de los servicios de lectura a través del canal de datos variable, siempre se
precisan un PCP-WRITE y después un PCP-READ. La tabla siguiente muestra la
ejecucioén de los servicios de lectura a través del canal de datos variable.

Control (maestro) MQl (esclavo)

1. Mediante WRITE en el objeto "Canal de datos variable", se inicia la ejecucion del servicio codificado en
el canal de parametros.

WRITE 8288 (canal de datos variable)

n
L

OK

<
<

2. READ "canal de datos variable" y evaluacion de la confirmacion en el canal de parametros
READ 8288 (canal de datos variable)

»
>

Datos = canal de datos variable con resultado

<
<

1. La recepcién se confirma inmediatamente; se evalua el canal de datos y se ejecuta
el servicio solicitado.

2. La confirmacion se registra en el canal de datos y puede evaluarse en el maestro
mediante el acceso READ.

El objeto "Canal de datos variable con enrutado aciclico" se trata sélo localmente en la
interface de bus de campo y esta definido segun las tablas siguientes.

Index 8288

Object code 11 (String-Variable)
Data type index 10 (Octet-String)
Length 12

Local address

Password

Access groups
Access rights READ ALL / WRITE ALL
Name [16] -

Extension length -
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Objeto "Descarga del bloque de parametros™

Con el objeto "Bloque de parametros de descarga" se pueden escribir simultaneamente
con un solo servicio de escritura como maximo 38 pardmetros de accionamiento de MQl
o de un MOVIMOT® conectado a MQI. Es decir, con ello tiene la posibilidad de ajustar
un MOVIMOT® con una sola activacion del servicio de escritura, por ejemplo, en la fase
de arranque. Como norma general, los parametros a modificar son pocos.
Consecuentemente, este bloque de parametros, con un maximo de 38 parametros, es
suficiente para casi todas las aplicaciones. El area de datos usados esta definida a 38 x
6 + 2 bytes = 230 bytes (tipo Octet String). La siguiente tabla muestra la estructura del
objeto "Bloque de parametros de descarga".

Observacion

Direccion de destino: 0 6 254 para MQl
Direcciéon RS-485 para MOVIMOT®

1 a 38 parametros

18" parametro

2° parametro

38° parametro

Octeto | Significado

0 Direccion

1 Numero de
parametros

2 indice alto

3 indice bajo

4 Datos MSB

5 Datos

6 Datos

7 Datos LSB

8 indice alto

223 Datos LSB

224 indice alto

225 indice bajo

226 Datos MSB

227 Datos

228 Datos

229 Datos LSB

El objeto "Bloque de parametros de descarga" se trata sélo localmente en la interface
de bus de campo y esta definido tal y como se indica en las tablas siguientes.

Index

8296

Object code
Data type index

7 (Simple-Variable)
10 (Octet-String)

Length 230
Local address

Password

Access groups

Access rights

Name [16]

WRITE ALL

Extension length
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Con el servicio WRITE del objeto "Bloque de parametros de descarga”, MQI inicia un
mecanismo de ajuste de parametros que escribe, uno por uno, todos los parametros
sefalados en el area de datos utiles del objeto en la MQIl o de un MOVIMOT®
conectado, ajustando de esta manera los parametros de MQl o de MOVIMOT®. MQl se
activa en la direccion 0 6 254. Un MOVIMOT® conectado a MQI se activa en su
direccion RS-485. Una vez procesado correctamente el bloque de parametros de
descarga y después de todos los parametros transmitidos por el médulo de conexion
de INTERBUS han sido escritos, se finaliza el servicio de escritura con una WRITE-
Response positiva. En caso de producirse un fallo, se devuelve una WRITE-Response
negativa. El codigo de retorno contiene informacion mas detallada acerca del tipo de
fallo y adicionalmente el nimero del parametro (n° 1 a 38) en el que se ha producido el
fallo (véase el siguiente ejemplo).

Ejemplo: Fallo al escribir el 11° pardmetro Write Error-Response:
Error-Class: 8 Other

Error-Code: 0 Other

Additional-Code High: lldec Fallo al escribir el parédmetro 11
Additional-Code Low: 15hex Valor demasiado grande

NOTA

Observe lo siguiente al utilizar el bloque de parametros de descarga:

1 * No lleve a cabo ningun ajuste de fabrica dentro del bloque de parametros de

descarga.

* Una vez activado el bloqueo de parametros se rechazan todos los parametros
escritos a continuacion.

Objeto "Ultimo indice PCP"

Este objeto tiene una longitud de 4 bytes y devuelve durante un acceso de lectura el
valor numérico para el ultimo indice directamente accesible a través de los servicios
PCP. Los accesos PCP a indices superiores a este valor numérico, deberan efectuarse
a través del objeto "Canal de datos variable con enrutado aciclico". Para activar los
parametros de MQI es posible también un acceso a través del objeto 8299 "Canal de
parametros aciclico de MOVILINK®".

Index 8297

Object code 7 (Simple-Variable)
Data type index 10 (Octet-String)
Length 4

Local address

Password

Access groups
Access rights READ ALL
Name [16] -

Extension length -
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Objeto "Canal de parametros aciclico de MOVILINK®"

El objeto "Canal de pardmetros aciclico de MOVILINK®" tiene una longitud de 8 bytes
y contiene el canal de parametros de MOVILINK®. Este objeto puede utilizarse para los
accesos de parametros aciclicos a la MQI. De esta manera, con cada recepcion de un
servicio WRITE en este objeto, MQI lleva a cabo el procesamiento del servicio
codificado en el canal de parametros. El bit de dialogo no sera evaluado. La siguiente
tabla muestra la estructura del "Canal de parametros aciclico de MOVILINK®".

Octeto 0 E 2 E 4 |5 6 |7
Significado Gestion Reservado | indice indice Datos Datos Datos Datos
alto bajo MSB LSB
Observacion | Gestion Reservado | Directorio de Datos de 4 bytes
parametros

Durante el ajuste de parametros del variador vectorial a través del canal de parametros
aciclico de MOVILINK® se distinguen principalmente 2 procesos:

» El canal de parametros lleva a cabo un servicio del tipo WRITE
* El canal de parametros lleva a cabo un servicio del tipo READ

El canal de parametros lleva a cabo un servicio del tipo WRITE

Al llevar a cabo un servicio del tipo WRITE mediante el canal de parametros aciclico,
como por ejemplo WRITE PARAMETER o WRITE PARAMETER VOLATILE, MQl
responde con la confirmacién actual tras la ejecucién del servicio. En caso de
producirse un fallo en el acceso de escritura se obtendra el cédigo de error
correspondiente.

Esta variante ofrece la ventaja de que el procesamiento de los servicios de escritura
tiene lugar con sélo enviar un WRITE "Canal de parametros de MOVILINK" y la
confirmacion puede efectuarse mediante la evaluacion de Ila "WRITE-
CONFIRMATION". La tabla siguiente muestra la ejecucion de servicios de escritura a
través del canal de parametros aciclico de MOVILINK®.

Control (maestro) MaQl (esclavo)

Mediante WRITE en el objeto "Canal de parametros aciclico de MOVILINK®" se inicia la ejecucion del
servicio codificado en el canal de parametros.

WRITE 8299 (canal de parametros)

»
>

Confirmaciéon (OK/cédigo de fallo)

<
<

El servicio WRITE codificado en el canal de parametros se ejecuta y la confirmacion se
devuelve directamente como respuesta.
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El canal de parametros lleva a cabo un servicio del tipo READ

Para leer un parametro mediante el canal de parametros es necesario realizar
previamente un servicio PCP-WRITE. Mediante el servicio PCP-WRITE se determina
dénde se encuentran disponibles los datos de MQI. Para que los datos lleguen al
maestro, debe efectuarse un servicio de lectura en el canal de parametros aciclico. Por
lo tanto, para la ejecucion de los servicios de lectura a través del canal de parametros,
siempre se precisan un PCP-WRITE y después un PCP-READ. La tabla siguiente
muestra la ejecucién de los servicios de lectura a través del canal de pardmetros
aciclico de MOVILINK®.

Control (maestro) MaQl (esclavo)

1. Mediante WRITE en el objeto "Canal de parametros aciclico de MOVILINK®", se inicia la ejecucion del
servicio codificado en el canal de parametros.

WRITE 8299 (canal de parametros)

n
L

OK

<
<

2, READ "Canal de parametros ciclico de MOVILINK®" y evaluacion de la confirmaciéon en el canal de
parametros

READ 8299 (canal de parametros)

»
>

Datos = canal de parametros con resultado

<&
<

1. La recepcion se confirma en el acto; se evalla el canal de parametros y se ejecuta
el servicio solicitado.

2. La confirmacién se registra en el canal de parametros y puede evaluarse en el
maestro mediante el acceso READ.

El canal de parametros aciclico de MOVILINK® se trata solo localmente en MQI y esta
definido tal y como se indica en la tabla siguiente.

Index 8299

Object code 7 (Simple-Variable)
Data type index 10 (Octet-String)
Length 8

Local address

Password

Access groups
Access rights READ ALL / WRITE ALL
Name [16] -

Extension length -
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12.3.4 Estructura del canal de parametros

La siguiente tabla muestra la estructura del canal de parametros. Esta estructura se
compone de un byte de gestidn, de un byte reservado, un byte de indice y de 4 bytes

de datos.

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
Gestion | Reservado | Indice alto [Indice bajo [ Datos MSB | Datos | Datos |Datos LSB
Gestion  |Reservado=0 | Directorio de parametros 4 bytes de datos

12.3.5 Gestion del canal de parametros

Todo el proceso de ajuste de parametros se coordina con el byte 0 (gestion). Con este
byte se ponen a disposiciéon importantes pardmetros de servicios, como la identificacion
de servicio, la longitud de datos, la version y el estado del servicio realizado. La
siguiente figura muestra que los bits 0, 1, 2 y 3 contienen la identificaciéon de servicio,
por lo que definen qué servicio se realiza. Con el bit 4 y el bit 5 se especifica la longitud
de datos en bytes para el servicio de escritura, que para los pardametros SEW
generalmente hay que fijar en 4 bytes.

MSB Byte 0: Gestion LSB

Bt [7 |6 |5 |4 ]3 [2]1]o0|

[ [ Identificacién de servicio:
0000 = Sin Servicio
0001 = Parametro de lectura
0010 = Escribir parametro
0011 = Escribir parametro volatil
0100 = Leer minimo
0101 = Leer maximo
0110 = Leer por defecto
0111 = Leer escala
1000 = Leer atributo
Longitud de los datos:
00 =1 byte
01 =2 bytes
10 = 3 bytes
11 = 4 bytes (jdebe estar ajustado!)
Bit de didlogo
En la transmisién ciclica se debe cambiar
con cada nueva peticion
Bit de estado
0 = ningun fallo al ejecutar el servicio
1 = fallo en la ejecucion del servicio

El bit 6 sirve de confirmacion entre el control y MQI. Este bit activa en el MQI la
ejecucion del servicio transmitido.
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12.3.6 Byte reservado
El byte 1 se ha de considerar reservado y debe ajustarse siempre a 0x00.

12.3.7 Direccionamiento del indice

Con el byte 2 (indice alto) y el byte 3 (indice bajo) se determina el parametro que ha de
ser leido o escrito mediante el sistema de bus de campo. Los parametros de la MQl
o del accionamiento MOVIMOT® conectado se direccionan, independientemente del
sistema de bus de campo conectado, con un indice unificado. El capitulo "Relacién de
parametros" (— pag. 161) contiene todos los parametros MQx con indice.

12.3.8 Campo de datos

Los datos se encuentran, como indica la siguiente tabla, en el byte 4 hasta el byte 7 del
canal de parametros. Por tanto, se pueden transmitir como maximo 4 bytes por servicio.
Por norma general, los datos se introducen alineados a la derecha; el byte 7 contiene
el byte de datos de menor valor (datos LSB) y el byte 4 contiene el byte de datos con
mayor valor (datos MSB).

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
[ Gestion [Reservado [iIndice alto |Indice bajo |[Datos MSB | Datos Datos Datos LSB
Byte alto Byte bajo Byte alto Byte bajo
1 1 2 2
Palabra alta Palabra baja
Palabra doble

12.3.9 Ejecucion de servicio errénea

La ejecucion errénea de un servicio se sefaliza por medio de la colocacién del bit de
estado en el byte de gestion. Si el bit de dialogo recibido es igual al enviado, el servicio
fue ejecutado por la MQ. Si el bit de estado sefializa entonces un fallo, el cédigo de fallo
se introducird en el campo de datos del telegrama de parametros. Los Bytes 4 a 7
devuelven el cddigo de retorno en forma estructurada. Encontrara mas informacion al
respecto en el capitulo "Cdédigos de retorno del ajuste de pardmetros" (— pag. 132).

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
Gestion |Reservado |Indice alto |Indice bajo | Tipode | Cddigo de | Add.Code Caédigo
fallo fallo high adic. bajo

Bit de estado = 1: Ejecucion de servicio erronea
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12.4 Cddigos de retorno del ajuste de parametros

12.4.1 Error-Class

12.4.2 Error-Code

Si se produce un error en el ajuste de parametros, MQI enviara distintos cdédigos de
retorno al maestro parametrizante. Estos proporcionan informacion detallada sobre la
causa del error. Estos cddigos de retorno estan por lo general conformes ala EN 50170.
Se diferencia entre los elementos:

e Error-Class
e Error-Code
* Additional-Code

Estos cadigos de retorno son validos para todas las interfaces de comunicacién de la
MaQl.

El elemento Error-Class (tipo de fallo) sirve para clasificar en detalle el tipo de fallo. MQI
es compatible con los siguientes tipos de fallo definidos segun EN 50170(V2):

Tipo (hex) Denominacion Significado

1 vfd-state Fallo de estado del dispositivo de campo virtual

2 application-reference Fallo en el programa de aplicacion

3 definition Error de definicion

4 ressource Fallo de recurso

5 service Fallo en la ejecucion del servicio

6 access Fallo de acceso

7 ov Fallo en el directorio de objetos

8 other Otro fallo (véase apartado "Additional-Code" (— pag. 133))

En caso de que se produzca un fallo en la comunicacion, el software de comunicacion
de la interface de bus de campo genera el Error-Class. Se obtiene una descripcion mas
detallada del fallo con los elementos Error-Code y Additional-Code.

El elemento Error-Code permite obtener una descripcion mas detallada de la causa del
fallo dentro del Error-Class y lo genera el software de comunicacion de MQI si falla la
comunicacion. Para Error-Class 8 = "Otro fallo" sélo esta definido Error-Code 0 = "Otro
cédigo de fallo". En este caso, se obtiene una descripcidbn mas precisa mediante
Additional-Code.
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12.4.3 Additional-Code

El Additional-Code contiene los codigos de retorno especificos de SEW para el ajuste
erroneo de los parametros de MQI. Se devuelven al maestro clasificados en el Error-
Class 8 = "Otro fallo". La siguiente tabla muestra todas las posibilidades de codificacion
existentes para el Additional-Code.

Error-Class: 8 = "Otro fallo"

Codigo adicional | Additional-Code | Significado

high (hex) low (hex)

00 00 Sin fallos

00 10 Relacion de parametros no autorizada

00 11 Funcién/parametro no existente

00 12 Soélo permitido acceso de lectura

00 13 Bloqueo de parametros activado

00 14 Ajuste de fabrica activado

00 15 Valor demasiado alto para el parametro

00 16 Valor demasiado bajo para el parametro

00 17 Falta la tarjeta opcional necesaria para esta funcién / parametro

00 18 Fallo en el software de sistema

00 19 Q({geso a los parametros solo via interface de proceso RS-485 en

00 1A Acceso a los parametros solo via interface de diagnéstico RS-485

00 1B Parametro protegido contra acceso

00 1C Bloqueo regulador necesario

00 1D Valor no valido para parametro

00 1E Se ha activado el ajuste de fabrica

00 1F El parametro no se ha guardado en la EEPROM

00 20 El parametro no puede modificarse con etapa final habilitada

00 21 Secuencia final copypen alcanzada

00 22 Copypen no habilitado

00 23 El parametro sélo puede modificarse en caso de parada del
programa IPOS

00 24 El parametro sélo puede modificarse si el autoajuste esta
desactivado

12.4.4 Cddigos de retorno especiales (casos especiales)

Los fallos en el ajuste de parametros que no pueden ser identificados de forma
automatica ni por el turno de aplicacién del sistema de bus de campo ni por el software
del médulo MQI se clasifican como casos especiales. Se trata de las siguientes
posibilidades de fallo:

» Caodificacion incorrecta de un servicio via canal de parametros
+ Indicacion de longitudes incorrecta de un servicio via canal de parametros
» Fallo de planificacion de la comunicacion de participantes
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12.4.5 Identificacién incorrecta de servicio en el canal de parametros

Al efectuar el ajuste de parametros via canal de parametros se ha indicado una
identificacion de servicio no valida en el byte de gestion. La siguiente tabla muestra el
codigo de retorno para este caso especial.

Caédigo (dec) Significado
Error-Class: 5 Servicio
Error-Code: 5 Parametro no autorizado
Add.-Code high: 0 -
Add.-Code high: 0 -

12.4.6 Indicacion de longitudes incorrecta en el canal de parametros

Al efectuar el ajuste de parametros via canal de parametros se ha indicado en un
servicio de escritura una longitud de datos distinta a 4 bytes de datos. El cédigo de
retorno se muestra en la siguiente tabla.

Codigo (dec) Significado
Error-Class: 6 Access
Error-Code: 8 Type conflict
Add.-Code high: 0 -
Add.-Code high: 0 -

Subsanacion de fallos:

Compruebe el bit 4 y el bit 5 para la longitud de datos en el byte de gestion del canal de
parametros.

12.4.7 Fallo de planificaciéon "Comunicacién de participantes"

Si intenta enviar un servicio de parametro a un participante, a pesar de que previamente
no se habia planificado ningun canal de parametros para el participante, se devolvera
el cédigo de retorno que aparece en la tabla siguiente.

Cadigo (dec) Significado
Error-Class: 6 Access
Error-Code: 1 Object not existent
Add.-Code high: 0 -
Add.-Code high: 0 -

Subsanacion de fallos:
Planifique un canal de parametros para el participante deseado.

12.5 Error de periférico de INTERBUS

Las interfaces de INTERBUS pueden comunicar el fallo 83 "Cortocircuito salida"
también como error de periférico al maestro de INTERBUS. El error se puede resetear
en el maestro de INTERBUS mediante el CMD-Tool (médulo de conexién, tecla
derecha del ratén: Operate/Other services/Accept module error).
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12.6 Significado de las indicaciones de los LEDs

La interface MQI de INTERBUS posee 5 LEDs para el diagnéstico de INTERBUS y uno
mas para la indicacion de fallos de sistema.

[ &) ®

o U
@ RC
w

2 @ BA
&

£ @ RD
2O r

Il

@ SYSF

[

SEVVINI©)

1389537547
12.6.1 LED UL "U-Logic" (verde)
Estado Significado Subsanacion del fallo
Conectado * Tensién de alimentacion -
aplicada
Apagado « Falta tension de » Compruebe la tension de alimentacion de 24 V¢
alimentacion y el cableado de la MQl.
12.6.2 LED RC "Remote Bus Check" (verde)
Estado Significado Subsanacion del fallo
Conectado »  Conexion de bus remoto -
de entrada en buen estado
Apagado » Conexién de bus remoto « Compruebe el cable de bus remoto de entrada.
de entrada averiada

12.6.3 LED BA "Bus Active" (verde)

Estado Significado Solucion del fallo
Conectado * Transmisién de datosenel -
INTERBUS activa
Apagado * Sin transmision de datos; » Compruebe el cable de bus remoto de entrada.
INTERBUS detenido » Para continuar la localizacion de fallos, utilice el
indicador de diagnostico de la conexion del
maestro.
Parpadea * Bus activo, sin transmision | -

de datos ciclica
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12.6.4 LED RD "Remote Bus Disable" (rojo)

Estado Significado Subsanacion del fallo
Conectado * Bus remoto de salida -
desconectado (sdélo en caso de
fallo)
Apagado * Bus remoto de salida no -
desconectado
12.6.5 LED TR "Transmit" (verde)
Estado Significado Subsanacion del fallo
Conectado * Intercambio de datos de parametro | -
a través de PCP
Apagado » Ningun intercambio de datos de -

parametro a través de PCP

12.6.6 LED SYS-F "Fallo de sistema™ (rojo)

Estado

Significado

Subsanacion del fallo

Apagado

Parpadea
regularmente

Estado de funcionamiento normal

MQI esta intercambiando datos
con los accionamientos
MOVIMOT® conectados

MQI presenta un estado de fallo

En la ventana de estado de
MOVITOOLS® se visualizara un
mensaje de fallo.

Tenga en cuenta la descripcién del fallo
correspondiente (véase capitulo "Tabla de
fallos de las interfaces de bus de campo”
(— pag. 169))

Conectado

136

MQI no efectia ningun intercambio
de datos con los MOVIMOT®
conectados.

MQI no ha sido configurada

o los MOVIMOT® conectados no
responden.

Compruebe el cableado de RS-485 entre
MQl y los MOVIMOT® conectados, asi
como la tension de alimentacion de los
MOVIMOT®,

Compruebe si las direcciones ajustadas
en el MOVIMOT® coinciden con las
direcciones ajustadas en el programa
IPOS (comando "MovcommDef")
Compruebe si el programa IPOS ha sido
iniciado

El interruptor de mantenimiento en
el distribuidor de campo esta en
OFF.

Compruebe el ajuste del interruptor de
mantenimiento en el distribuidor de campo.
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12.7 Estados de error
12.7.1 Tiempo de desbordamiento del bus de campo

Si el maestro de bus de campo esta desconectado o hay un circuito abierto en el
cableado de bus de campo, se genera un tiempo de desbordamiento de bus de campo
en MQlI. Los accionamientos MOVIMOT® conectados se paran, emitiendo "0" en cada
palabra de datos de proceso de salida. Ademas se ponen a "0" todas las salidas
digitales.

Esto equivale por ejemplo a una parada rapida en la palabra de control 1.

NOTA

En caso de que el accionamiento MOVIMOT® se controle con 3 palabras de datos de
1 proceso, en la 32 palabra se prefija la rampa con 0 seg.

El fallo "Tiempo de desbordamiento del bus de campo" se reajusta por si solo y los
accionamientos MOVIMOT® vuelven a recibir inmediatamente del controlador los
datos de salida del proceso actuales después de que se haya restablecido la
comunicacion con el bus de campo.

La reaccion en caso de fallo se puede desactivar mediante P831 de la shell de
MOVITOOLS®.

12.7.2 Tiempo de desbordamiento RS-485

Cuando la MQI ya no puede acceder a través de RS-485 a uno o varios accionamientos
MOVIMOT®, en la palabra de estado 1 se visualiza el cédigo de fallo 91 "Fallo del
sistema". Se ilumina en este caso el LED "SYS-F". También se transmite el fallo a
través de la interface de diagnéstico.

Los accionamientos MOVIMOT® que no reciben datos se detienen al cabo de 1
segundo. Requisito para ello es que el intercambio de datos entre MQl y MOVIMOT®
se lleve a cabo mediante los comandos MOVCOMM. Los accionamientos MOVIMOT®
que siguen recibiendo datos se pueden seguir controlando de forma convencional.

El tiempo de desbordamiento se reajusta por si solo y los datos de proceso actuales se
cambian de nuevo inmediatamente después de arrancar la comunicacion con el
MOVIMOT® no alcanzable.

12.7.3 Fallo en la unidad

Las interfaces de bus de campo MQI pueden reconocer una serie de defectos del
hardware. Después de haber detectado un defecto en el hardware, las unidades se
inhiben. Las reacciones de fallo exactas y las medidas correctoras se pueden consultar
en el capitulo "Tabla de fallos de interfaces de bus de campo" (— pag. 169).

Un fallo en el hardware provoca que se visualice el fallo 91 en los datos de de proceso
de entrada de la palabra de estado 1 de todos los MOVIMOT®. EI LED "SYS-F" en el
modulo MQI parpadea uniformemente en este caso.

El cédigo de fallo exacto se puede visualizar en el estado de la MQI mediante la
interface de diagndstico en MOVITOOLS®. En el programa IPOS se puede leer
y procesar el cédigo de fallo con el comando "GETSYS".
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Distribuidores de campo MF../Z.6., MQ../Z.6.

Indicaciones suplementarias para la puesta en marcha de distribuidores

Indicaciones suplementarias para la puesta en marcha de

distribuidores de campo

La puesta en marcha se lleva a cabo en funciéon de la interface de bus de campo
utilizada segun capitulo:

+ "Puesta en marcha con la interface MFI.. de INTERBUS (cable de cobre)" (— péag. 81)

+ "Puesta en marcha con la interface MFI.. de INTERBUS (cable de fibra 6ptica)"
(— pag. 97)

+ "Puesta en marcha con lainterface MQI.. de INTERBUS (cable de cobre)" (— pag. 113)

Tenga en cuenta ademas las siguientes indicaciones sobre la puesta en marcha de

distribuidores de campo.

4l

i
13.1 Distribuidores de campo MF./Z.6., MQ../Z.6. |]|[7] gﬁ

13.1.1 Interruptor de mantenimiento =

El interruptor de mantenimiento/automatico del distribuidor de campo Z.6. protege el
cable hibrido contra la sobrecarga y conecta los siguientes componentes MOVIMOT®:
— Alimentacion de red y

— Alimentacion de 24 V¢

A iPELIGRO!

el interruptor de mantenimiento/automatico desconecta sélo el motor MOVIMOT® de
la red, no el distribuidor de campo.

Lesiones graves o fatales por electrocucion.

* Ante todo conmutar al modo de trabajo sin conexién del distribuidor de campo y
asegurarse de que no se pueda volver a conectar accidentalmente.

Esquema de conexiones:

"Safety Power"
(11
X1 — X40 [|— X20/ X29
~—| N| ™
) | | > > Q
3z X3
’—4;

74

\ ME. /MQ..
E

RS-485

1
vl

RS+
RS-

MFZ.6F

X9 [2]

1162524811

[1] Puente para la alimentacion del accionamiento MOVIMOT® a partir de la alimentacion de 24 V¢ para
interface de bus de campo MF.. / MQ.. (cableado en fabrica)

[2] Conexioén del cable hibrido
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[
13.2 Distribuidores de campo MF./MM../Z.7., MQ./MM../2.7. [ |-o—

13.2.1 Comprobacién del tipo de conexién del motor

En base a la siguiente figura, compruebe que el tipo de conexién elegido del distribuidor
de campo coincide con el del motor conectado.

G © O
)\ w2 uz2 v2 f
ur v w

O O O
1162529803
NOTA
® iEn los motores freno no se debe instalar ningun rectificador del freno en la caja de
1 bornas del motor!
Esquema de conexiones:
"Safety Power"
|_|:|| [1]
X1 — X40 [|— X20/X29
et 3|2 3 2
S| N E
ME. / MQ..
N
v RS-485
+ 1
0w
[idli2
MOVIMOT®
= N
Sl>[z| 2Fel EE
MFZ.7F
X9 [2]
1163654283

[11 Puente para la alimentacion del accionamiento MOVIMOT® a partir de la tensién de 24 V¢ para
interface de bus de campo MF.. / MQ.. (cableado en fabrica)

[2] Conexién del cable hibrido
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13.2.2 Cableado interno del convertidor MOVIMOT® en el distribuidor de campo

A
0l S— e
>
h §E—'m — ||| |w|o|~]|o| x1
[2] W~ N ®®» W
o - d dJ 4 d 4a
TH

X6

Lo]

— 3

1186911627
[11 Interruptor DIP para el ajuste del tipo de conexién
Asegurese de que el tipo de conexion del motor conectado
coincide con la posicién del interruptor DIP.
[2] Tenga en cuenta la habilitacion del sentido de giro
(ambos sentidos de giro estan habilitados de manera estandar)
Ambos sentidos de giro  Sélo esta habilitado Solo esta habilitado
habilitados el sentido de giro el sentido de giro
Giro a la izquierda habilitado  Giro a la derecha habilitado
§ |:|_: | § ,:'_: |
TH TH
1186918667

[8] Conexion para la resistencia de frenado interna (sélo en motores sin freno)
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13.3 Distribuidores de campo MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8. =o

13.3.1 Interruptor de mantenimiento

El interruptor de mantenimiento del distribuidor de campo Z.8. conecta los siguientes
componentes MOVIMOT®;

— Alimentacion de red y
— Alimentacion de 24 V¢

A iPELIGRO!

el interruptor de mantenimiento/automatico desconecta sélo el motor MOVIMOT® de
la red, no el distribuidor de campo.

Lesiones graves o fatales por electrocucion.

* Ante todo conmutar al modo de trabajo sin conexién del distribuidor de campo
Y y asegurarse de que no se pueda volver a conectar accidentalmente.

Esquema de conexiones:

"Safety Power"
I_|:I|[1]
X1 — X40 —{ X20/X29
5192 e e
SF S| Z
J\\\ MF. / MQ..
N
v RS-485
+ 1
0l n
X o
MOVIMOT®
—| N
o> eIe ElE
MFZ.8F
X9 [2]
X20

1
1
(B /Y (Y (Y (MY Y/ /Y Y Y [ [HAY/ (YA [ [/ (WY l\lll

1186927371

[11 Puente para la alimentacion del accionamiento MOVIMOT® a partir de la tensién de 24 V¢ para
interface de bus de campo MF.. / MQ.. (cableado en fabrica)

[2] Conexiodn del cable hibrido
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13.3.2 Comprobacion del tipo de conexiéon del motor

En base a la siguiente figura, compruebe que el tipo de conexidn elegido del distribuidor
de campo coincide con el del motor conectado.

10 O
)\ w2 uz2 v2 f
ur v wi

O O O
1162529803
NOTA
P iEn los motores freno no se debe instalar ningun rectificador del freno en la caja de
1 bornas del motor!
13.3.3 Cableado interno del convertidor MOVIMOT® en el distribuidor de campo
A
0 B — ]
T EERE Je|z|e| S|y s
(2]
(3]
TH
[4] JTW 777777 wﬁ 777777 W
a
z - 39
AN
+
1186934155
[11 Interruptor DIP para el ajuste del tipo de conexion
Asegurese de que el tipo de conexion del motor conectado
coincide con la posicion del interruptor DIP.
[2] Tenga en cuenta la habilitacion del sentido de giro
(ambos sentidos de giro estan habilitados de manera estandar)
Ambos sentidos de giro  Sdlo esta habilitado Sdlo esta habilitado
habilitados el sentido de giro el sentido de giro
Giro a la izquierda habilitado Giro a la derecha habilitado
C<>\rl Ela|x (% Elalx § Elale
TH TH TH
1186918667

[38] Conexion para la resistencia de frenado interna (sélo en motores sin freno)
[4] Interruptor de mantenimiento
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13.4 Convertidor de frecuencia MOVIMOT® integrado en el distribuidor de campo

El siguiente capitulo describe las diferencias en la utilizacion del convertidor
MOVIMOT® integrado en el distribuidor de campo frente a la utilizacién cuando esta
integrado en el motor.

13.4.1 Ajuste de fabrica modificado en el MOVIMOT® integrado en el distribuidor de campo

Tenga en cuenta los ajustes de fabrica modificados en caso del uso de MOVIMOT®
integrado en el distribuidor de campo Z.7. 6 Z.8. Los demas ajustes son idénticos
con aquellos para MOVIMOT® integrado en el motor. En este sentido observe las
instrucciones de funcionamiento de los correspondientes accionamientos MOVIMOT®.

Interruptor DIP S1:

S1 1 2 3 4 5 6 7 8
Significado Direccion RS-485
0 1 2 3 Motor Motor PWM Marcha en
2 2 2 2 i . :
proteccion Clase de Frecuencia vacio
potencia amortiguacion
Motor un Variable
ON 1 ! ! ! Apagado escalén menor (16, 8, 4 kHz) On
OFF 0 0 0 0 On Adaptado 4 kHz Apagado
Potenciometro de consigna f1:
100
f[HZ]
754
(10]
S ) =
—7 »
2_ 7
0
(1]
1186982667

[11 Ajuste de fabrica
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13.4.2 Funciones adicionales para MOVIMOT® integrado en el distribuidor de campo

Las siguientes funciones adicionales son posibles en caso de utilizar el MOVIMOT®
integrado en el distribuidor de campo Z.7./Z.8. (de forma limitada). Encontrara una

descripcion detallada de
instrucciones de funcionamiento de MOVIMOT®.

las funciones adicionales en

las correspondientes

Funcién adicional

Limitacion

1 MOVIMOT® con tiempos de rampa aumentados -

2 MOVIMOT® con limitacion de corriente regulable -

(fallo al exceder la limitacion)

3 | MOVIMOT® con limitacion de corriente regulable no disponible
(conmutable a través de la borna f1/f2)

4 | MOVIMOT® con ajuste de los parametros de bus unicamente con interfaces de bus de campo

MQ..

5 | MOVIMOT® con proteccién de motor en el Ajuste de parametros del bus sélo posible en

distribuidor de campo Z.7./Z.8. combinacién con interface de bus de campo
MQ..

MOVIMOT® con frecuencia PWM maxima de 8 kHz | —

MOVIMOT® con arranque/parada rapidos El freno mecanico debe ser controlado
solo por MOVIMOT®. No es posible el
control del freno a través de la salida de
relé.

8  MOVIMOT® con frecuencia minima de 0 Hz -

10  MOVIMOT® con frecuencia minima de 0 Hz y par -
reducido en caso de frecuencias pequefias

11 | Vigilancia del fallo de fase de red desactivada -

12 MOVIMOT® con arranque/parada rapida y El freno mecanico debe ser controlado
proteccion de motor en el distribuidor de campo solo por MOVIMOT®. No es posible el
Z27.yZ8. control del freno a través de la salida de

relé.

14  MOVIMOT® con compensacion de deslizamiento -
desactivada

NOTA

No es posible utilizar la funcion adicional 9 "MOVIMOT® para aplicaciones de
elevacion” ni la funcion adicional 13 "MOVIMOT® para aplicaciones de elevacién con
vigilancia ampliada de la velocidad" en el caso de los convertidores MOVIMOT®
integrados en el distribuidor de campo Z.7./Z8.
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Consola de programacion MFG11A  —

14 Consolas de programacién
14.1 Consola de programacion MFG11A

14.1.1 Funcion

La consola de programacion MFG11A se enchufa en lugar de una interface de bus de
campo en cualquier médulo de conexion MFZ.. permitiendo el control manual de un
accionamiento MOVIMOT®.

1187159051
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~ < Consolas de programacion

- ~  Consola de programacion MFG11A

14.1.2 Aplicacion

Manejo de la opcion MFG11A

Display

Valor negativo en el display; p. ej. = Giro a la izquierda

Valor positivo en el display p. e;. | = Giro a la derecha

El valor mostrado se refiere a la velocidad ajustada con el potenciometro de consigna f1.
Ejemplo: Display "50" = 50 % de la velocidad ajustada con el potenciémetro de consigna.
Importante: Cuando aparece "0" en el display, el accionamiento gira a fi,.

Aumentar la velocidad

Reducir la velocidad

Bloquear MOVIMOT®

Con giro a la derecha: @@ Con GIRO IZDA.: @@

Con giro a la derecha: @@ Con GIRO IZDA.: @@
Pulsar la tecla: Display = |

Habilitar MOVIMOT®

Cambio del sentido
de giro de derecha
a izquierda

(@ - 7Y

Importante: Una vez habilitado, el accionamiento MOVIMOT® acelera en el dltimo sentido de
giro almacenado y hasta alcanzar la ultima velocidad almacenada.

1. @ hasta que el display =
SEW
2. Al pulsar otra vez @\/}@ el sentido de giro cambia de derecha a izquierda.

|

Cambio del sentido
de giro de izquierda
a derecha

1. @ hasta que el display = Ii
SEW
2. Al pulsar otra vez D@ el sentido de giro cambia de izquierda a derecha.

NOTA

Después de volver a conectar la alimentacion de 24 V, el médulo se encuentra siempre
en el estado STOP (display = OFF). Al seleccionar el sentido de giro con los cursores,
el accionamiento (consigna) arranca partiendo de 0.
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14.2 Consola de programacion DBG

14.2.1 Conexién con interfaces de bus de campo MF../MQ..

Conecte la consola de programaciéon DBG60B directamente en la interface de
diagnostico de la interface de bus de campo MF../MQ.. También puede conectar la
consola de programacién a través de un cable de prolongacion de 5 m (opcién
DKG60B).

~0

DKG60B

1188441227

14.2.2 Funciones

La consola DBG permite el control manual de los accionamientos MOVIMOT® y ofrece
las siguientes funciones:

» Ajuste de parametros de los accionamientos MOVIMOT®
» Control de los accionamientos desde la consola

» Visualizacién de los datos de proceso (modo monitor)

+ Diagndstico de conexidn de bus
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~ Consola de programacion DBG

14.2.3 Asignacion de teclas DBG

La siguiente ilustracion muestra la asignacién de teclas de la consola de programacion
DBG.

[7]

9]

(1]

(2]

341827339

[1] Tecla Parada

[2] Tecla Borrar ultima entrada
[3] Tecla Seleccionar idioma

[4] Tecla @ Cambio de menu

[6] Tecla<0>-<9> Cifras0-9

[6] Tecla @ Cambio de signo

[71 Tecla @ Flecha arriba, sube un punto de menu
[8] Tecla Inicio

[9] Tecla OK, confirma la entrada

[10] Tecla Activar el menu contextual
[11] Tecla @ Flecha abajo, baja un punto de menu
[12] Tecla O Coma decimal
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14.2.4 Seleccionar idiomas deseados

Al encenderlo por primera vez o después de activar el estado de entrega de la consola
de programacioén DBG aparece en el display durante algunos segundos el siguiente
texto:

SEW
EURODRIVE

A continuacion, aparece en el display el simbolo para la selecciéon del idioma.

Para seleccionar el idioma deseado, proceda de la siguiente forma:

* Pulse la tecla .

En el display aparece una lista de los idiomas disponibles.

341888523

« Seleccione con la tecla @ o la tecla @ el idioma deseado.
« Confirme la seleccion del idioma con la tecla .
En el display aparece la pantalla inicial en el idioma seleccionado.
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~ Consola de programacion DBG

14.2.5 Modo monitor

Activacion

» Conecte la DBG a la interface de diagnéstico de la interface de bus de campo.

Primero se muestra durante algunos segundos la denominacion de tipo del
accionamiento MOVIMOT® conectado. A continuacién, la DBG cambia al modo

monitor.
@ MONITOR
PT1 PI2 PI3
0000 0000 0000

Estado / Fallo

MODO MANUAL

MONITOR
PO1 PO2 PO3
0000 0000 0000

Oms n=% / Fallo

ENTREGA DBG
AJUSTE INSTRUM.

1213961995

En caso de que desee cambiar al modo monitor desde otro modo, proceda como se
describe a continuacion:

« Active el menu contextual con la tecla .

e Utilice los cursores
menu contextual.

» Confirme la seleccion con la tecla .
La consola de programacion se encuentra ahora en el modo monitor.

o] para seleccionar el punto de mend "MONITOR" en el

En el modo monitor se muestran los datos de salida de proceso PO y los datos de
entrada de proceso Pl en 2 menus separados.

Desde el menu contextual primero siempre se llega a la ventana de datos PO.

¢ Pulse la tecla
PO.

» Para volver a la ventana de datos PO, pulse la tecla @
Puede volver al menu contextual pulsando la tecla @ o la tecla .

para llegar a la ventana de datos Pl desde la ventana de datos
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Indicacion

Datos de proceso de salida
El display de los datos de proceso de salida incluye lo siguiente:

MONITOR

PO1 P02 PO3
0000 0000 0000
Oms n=0% / Fallo

+ PO1 = Palabra de control

+ PO2 = Velocidad (%)

+ PO3 =Rampa

Ademas se muestra:

* Rampaenms

* Velocidad en %

» En caso de fallo, se alternan numero y texto del fallo

Datos de entrada de proceso:
El display de los datos de proceso de entrada incluye lo siguiente:

MONITOR
PI1 PI2 PI3
0000 0000 0000

Estado / Fallo

* PI1 = Palabra de estado 1

* PI2 = Corriente de salida

* PI3 = Palabra de estado 2

Ademas se muestra:

« En la barra de estado de la ventana PI el estado o

* en caso de fallo, se alternan niumero y texto del fallo
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14.2.6 Modo de funcionamiento manual
Activacion * Conecte la DBG a la interface de diagndstico del médulo.

Primero se muestra durante algunos segundos la denominacion de tipo del
accionamiento MOVIMOT® conectado. A continuacién, la DBG cambia al modo
monitor.

MODO MANUAL @ MODO MANUAL
MONITOR INS RAMPA VELOC$%
ENTREGA DBG 0 1000 0O
AJUSTE INSTRUM. DEL

W

1214980491

Para llegar al modo de funcionamiento manual, proceda del siguiente modo:

1. Active el menu contextual con la tec.

2. Utilice las teclas de direccién @ o] o para seleccionar el punto de menu "MODO
MANUAL" en el menu contextual.

3. Confirme la seleccion con la tecla .
La consola de programacion se encuentra ahora en el modo de funcionamiento manual.

NOTA
P Si el accionamiento esta habilitado en el funcionamiento automatico (funcionamiento
1 con bus) no podra cambiar al modo de funcionamiento manual.
En este caso, durante 2 segundos aparecera el mensaje "MODO MANUAL NOTA 17:
HABILITAR CONV."y la consola DBG regresa al menu contextual.
Indicacién El display del modo manual incluye lo siguiente:

MODO MANUAL

IN% RAMPA VELOC%

0 10000 0
HABILITADO/NO HABILITADO

1215017739

+ Valor de display: Corriente de salida en % de Iy
» Valor de ajuste: Tiempo de rampa en ms (valor prefijado 10000 ms)
« Valor de ajuste: Velocidad en % (valor prefijado 0 %)
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Manejo El menu "MODO MANUAL" dispone de las siguientes funciones:
Establecer la Ajuste la consigna de velocidad en % con la tecla @ ola
consigna de tecla o introduzca el valor con las teclas numéricas
velocidad en % <0> — <9>,

Cambiar menu

Ajustar tiempo de
rampa

Accionamiento,

Arranque del

Parar el
accionamiento

automatico?".

automatico.

accidentalmente.

A iPELIGRO!

Al abandonar el modo de funcionamiento manual se pregunta: ";Activar modo
En caso de que elija "OK" el accionamiento conmutara inmediatamente al modo
Si el accionamiento estuviera habilitado mediante las sefales de bus, podria arrancar

Lesiones graves o fatales por aplastamiento.

* Antes de desactivar el modo de funcionamiento manual hay que ajustar las sefiales
binarias o los datos de proceso de tal modo que no se habilite el accionamiento.

* Modifique las sefiales binarias o los datos de proceso sélo después de haber
desactivado el funcionamiento manual.

Con la tecla @ cambia el sentido de giro del accionamiento.
Confirme la entrada con la tecla .

Para llegar al mend de introduccién del tiempo de rampa,
pulse la tecla @ .

Ajuste el tiempo de rampa con la tecla @ o la tecla @ 0
introduzca el valor con las teclas numéricas <0> — <9>,

Confirme la entrada con la tecla .

Para iniciar el accionamiento, pulse la tecla .
A continuacién la barra de estado muestra "HABILITADO".

Durante el funcionamiento, la consola de programacion
muestra la corriente de motor actual en [%] de la corriente
nominal de motor ly.

Para parar el accionamiento, pulse la tecla .

Entonces la barra de estado mostrara parpadeante "NO
HABILITADQO".
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Desactivar el modo
de funcionamiento
manual

Reset de fallo

Desactive con la tecla o la tecla el modo de

funcionamiento manual.
Aparecera la pregunta:
{ACTIVAR MODO AUTOMATICO?

. DEL ., . .
» Sipulsalatecla ( .-) regresara al modo de funcionamiento
manual.

*+ Si pulsa la tecla desactivara el modo de
funcionamiento manual y conmutara al modo automatico.

Aparece visualizado el menu contextual.

Si se produce un fallo en el funcionamiento manual, el display
muestra una ventana de fallo. En la barra de estado de la
ventana de fallo se muestra alternativamente el numero de
fallo y el texto de fallo (en un ritmo de 2 segs.).

Pulsando la tecla abandona la ventana del fallo
y restablece el fallo.
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15  Perfil de la unidad MOVILINK®

15.1 Codificacion de los datos de proceso

Para el control y la fijacion previa de valores de consigna se utilizan las mismas
informaciones de datos de proceso en todos los sistemas de bus de campo. La
codificacion de los datos de proceso se lleva a cabo segun el perfil unificado
MOVILINK® para variadores vectoriales SEW. Para MOVIMOT® se puede distinguir
generalmente entre las siguientes variantes:

» 2 palabras de datos de proceso (2 PD)
+ 3 palabras de datos de proceso (3 PD)

Master

LTTH = S
' | ] po1 | Po2 |

| Pn | P2 |

-t Pl

1191917323

PO = Datos de salida de proceso Pl = Datos de entrada de proceso
PO1 = Palabra de control P11 = Palabra de estado 1
PO2 = Velocidad (%) PI2 = Corriente de salida
PO3 = Rampa P13 = Palabra de estado 2

15.1.1 2 palabras de datos de proceso

Para el control del accionamiento MOVIMOT® mediante 2 palabras de datos de
proceso, el control superior envia los datos de salida de proceso "Palabra de control" y
"Velocidad [%]" al MOVIMOT®. El accionamiento MOVIMOT® envia los datos de
entrada de proceso "Palabra de estado 1" y "Corriente de salida" al control superior.

15.1.2 3 palabras de datos de proceso

En el control mediante 3 palabras de datos de proceso se transmite la rampa como
palabra de datos de salida de proceso adicional y la palabra de estado 2 como tercera
palabra de datos de entrada de proceso.
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15

15.1.3 Datos de proceso de salida

Los datos de salida de proceso son transmitidos del control superior al convertidor
MOVIMOT® (informacién de control y consignas). Sin embargo, sélo seran efectivos en
MOVIMOT® si la direccion RS-485 en MOVIMOT® (interruptores DIP S1/1 a S1/4) tiene
un ajuste distinto de 0.

El accionamiento MOVIMOT® se puede controlar con los siguientes datos de salida de
proceso:

* PO1: Palabra de control

+ PO2: Velocidad [%] (valor de consigna)

+ PO3: Rampa

Bornas virtuales para desbloquear el freno sin habilitacién
del accionamiento, sélo con el interruptor de MOVIMOT®
S2/2 ="ON"

(Observar instrucciones de funcionamiento de MOVIMOT®)

Bloque de control basico
|15|14|13|12|11|10|9|8 7|6|5|4|3|2|1|0
B "= "1 1 0" = Habilitacion
POt Pala:;gtg; ] Reservado para funciones adicionales = "0" Reset [ Reservado ="0" de lo contrario:
detener
PO2: Valor de __ Valor porcentual con signo / 0,0061 %
consigna Ejemplo: -80 % / 0,0061 % = - 13115 = CCC5¢y
PO3: Rampa (sélo B Tiempo de 0 a 50 Hz en ms (intervalo: ..100...10000 ms
con protocolo de Ejemplo: 2,0 s = 2000 ms = 07D0y,gx
3 palabras)

Palabra de control bit 0 — 2

El requisito de la orden de control "Habilitacion" se lleva a cabo con el 0 — 2 mediante
la introduccion previa de la palabra de control = 0006,,.,. Para habilitar el accionamiento
MOVIMOT® tienen que estar conectadas adicionalmente las bornas de entrada
SENTIDO DE GIRO A DERECHAS y/o SENTIDO DE GIRO A IZQUIERDAS con +24 V
(puenteadas).

La orden de control "PARQO" se ejecuta al restablecer el bit 2 = "0". Por razones de
compatibilidad con otras familias de convertidores SEW deberia utilizar la orden de
parada 0002y,.,. Por norma general el MOVIMOT®, independientemente del estado del
bit 0 y del bit 1, provoca con el bit 2 = "0" una parada con la rampa actual.

Palabra de control,  En caso de fallo, éste se puede acusar con el bit 6 = 1 (Reset). Los bits de control que
bit 6 = Reset no estan ocupados deberian tener, por razones de compatibilidad, el valor "0".

Velocidad [%] El valor de consigna de la velocidad se especifica de forma relativa, porcentual, en
relacién con la velocidad maxima ajustada con el potenciémetro de consigna f1.

Codificacion: CO000;,, =-100 % (giro izda)

40004 = +100 % (giro dcha)

-> 1 digito = 0,0061 %
Ejemplo: 80 % fax, sentido de giro IZDA:
Calculo: -80 % /0,0061 = 131154, = CCCbyey
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Rampa

Si el intercambio de datos de proceso se realiza a través de 3 datos de proceso, la
rampa del integrador actual se transfiere en la palabra de datos de proceso de salida
PO3. En el control del accionamiento MOVIMOT® mediante 2 palabras de datos de
proceso, se utiliza la rampa del integrador ajustada con el selector t1

Codificacion: 1 digito =1 ms
Rango: 100 — 10000 ms
Ejemplo: 2,0 s =2000 ms = 20004 = 07D0jey

15.1.4 Datos de proceso de entrada

El convertidor MOVIMOT® devuelve los datos de entrada de proceso al control superior.
Los datos de entrada de proceso estan compuestos de informaciones de estado y de
valores actuales. Los siguientes datos de entrada de proceso son compatibles con el
accionamiento MOVIMOT®:

* PI1: Palabra de estado 1
« PI2: Corriente salida
* PI3: Palabra de estado 2
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[f5[1a[13[12[11[10]9 [8 [7 [6 5[4 ]3][2]1]0]

— Habilitar regulador = "1"

L—— Habilitar unidad = "1"
Habilitar datos PO ="1"
Estado de la unidad (bit 5 = "0")
Pl1: Palabra de 0 = convertidor no esta preparado Reservado
estado 1| 2 = sin habilitacion
4 = habilitado Reservado
Numero de fallo (bit 5 ="1") Averia/Advertencia = "1"
Reservado
— Reservado
PI2: Valor real de [ 16 bits Integer con signo x 0,1 % Iy
corriente Ejemplo: 0320y, =800 x 0,1 % Iy =80 % Iy

[f5[1a[13[12[11[10]9 [8 [7 [6 5[4 ]3][2]1]0]

Habilitar regulador = "1"

L——— Habilitar unidad = "1"

Habilitar datos PO ="1"

Reservado

Reservado

Averia/Advertencia = "1"

PI13: Palabra de

estado 2 Reservado
(s6lo con —
protocolo de Reservado
3 palabras)
O1 (Freno)

"1" = freno cerrado,
"0" = freno liberado

02 (listo para
funcionamiento)

11 (derecha)

12 (izquierda)

I3 (valor de consigna f2)

L Reservado 0
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15.2 Ejemplo de programa en combinaciéon con Simatic S7 y bus de campo

El siguiente ejemplo de programa para el PLC Simatic S7 describe el procesamiento de
los datos de proceso y de las entradas y salidas digitales de la interface de bus de

campo MF.
NOTA
° Este ejemplo muestra sin compromiso el procedimiento general para la creacion de un
programa PLC. SEW-EURODRIVE no asume responsabilidad alguna sobre el
1 contenido del ejemplo de programa.

15.2.1 Asignacion de direccién de los datos de proceso en la unidad de automatizacién

En el ejemplo se guardan los datos de proceso de la interface de bus de campo
MOVIMOT® en la zona de memoria PW132 — PW136 del PLC.

La palabra de salida/entrada adicional se gestiona en AW 100 y EW 100.

Master
[1]
[[aw100  |}po MOVIMOT® + MF..
2 |_Aw132_|}Po1 PO
AW134 PO2
[["aw13s_|1Po3 [ pot | Ppo2 [ Pos
Ewioo_|loi [ en [ P2 [ PB
[34| _EW132 | PN - PI
EW134 |[PI2
|| Ew1se |}PI3 [
—~—
1192075019
[11 Rango de direcciones PO Datos de proceso de salida PI Datos de proceso de entrada
[2] Direcciones de salida PO1 Palabra de control PI1 Palabra de estado 1
[3] Direcciones de entrada PO2 Velocidad [%] PI2  Corriente salida
PO3 Rampa PI3  Palabra de estado 2
DO  Salidas digitales DI Entradas digitales

15.2.2 Procesamiento de las entradas/salidas digitales de la interface de bus de campo MF..
La conexion Y de las entradas digitales DI 0 — 3 controla las salidas digitales DO 0 y

DO 1 enla MF..

U E 100.0 // Si DI 0 = "1"
UE 100.1 // DI 1 = "1"
U E 100.2 // DI 2 = "1"
U E 100.3 // DI 3 = "1"
= A 100.0 // entonces DO 0 = "1"
= A 100.1 // DO 1 = "1"
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15.2.3 Control MOVIMOT®

Con entrada DIO se habilita el accionamiento MOVIMOT®:
« E 100.0 ="0": Orden de control "Parada"
« E 100.0 ="1": Orden de control 1 = "Habilitacion"

A través de entrada DI1 se predeterminan el sentido de giro y la velocidad:

+ E 100.1 ="0" 50 % fax giro a derecha
» E100.1 ="1" 50 % fhax giro a izquierda
El accionamiento es acelerado o frenado con una rampa del integrador de 1 s.

Los datos de entrada de proceso se guardan en memoria caché en la palabra clave 20
a 24 para el procesamiento ulterior.

U E 100,0 // Con entrada 100.0 dar la orden de control "Habilitado"
SPB LIBRE
L W#l6#2 // Orden de control "PARO"
T POW 132 // escribir en POl (palabra de control 1)
SPA CONSIGNA
LIBRE: L W#lo#6 // Orden de control MOVIMOT "Habilitado" (0006hex)
T POW 132 // escribir en POl (palabra de control 1)
CONSIGNA:U E 100.1 // Con entrada 100.1 definir sentido de giro
SPBLINK // Si entrada 100.1 = "1", entonces giro a izquierda
L W#16#2000 // Velocidad de consigna = 50% fmdx giro a derecha
(=2000hex)
T POW 134 // escribir en P02 (Velocidad [%]
SPAV ACT
LIBRE: L W#16#E000 // Velocidad de consigna = 50% fméx giro a izquierda
(=E000hex)
T POW 134 // escribir en P02 (Velocidad [%]
V ACT: L 1000 // Rampa = 1ls (1000dec)
T POW 136 // escribir en PO3 (rampa)
L PIwW 132 // cargar PI1 (palabra de estado 1)
T MW 20 // y guardar en memoria caché
L PIW 134 // cargar PI2 (corriente de salida)
T MW 22 // y guardar en memoria caché
L PIW 136 // cargar PI3 (palabra de estado 2)
T MW 24 // y guardar en memoria caché
BE
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16 Parametros
16.1 Directorio de parametros de MQ..
Parametro | Denominacién Index Unidad | Acceso | Por Significado / Rango de valores
defecto
010 Estado del convertidor 8310 RO 0 Palabra baja codificada,
como palabra de estado 1
011 Estado de funcionamiento 8310 RO 0 Palabra baja codificada,
como palabra de estado 1
012 Estado de error 8310 RO 0 Palabra baja codificada,
como palabra de estado 1
013 Juego de parametros actual 8310 RO o0 Palabra baja codificada,
como palabra de estado 1
015 Horas de funcionamiento 8328 [s] RO 0
030 Entrada binaria DI00 8844 RW 16 0: Sin funcién
031 Entrada binaria DIO1 8335 RW 16 16: Entrada IPOS
32: Encoder MQX In
032 Entrada binaria D102 8336 RO 16
033 Entrada binaria DI03 8337 RO 16
034 Entrada binaria DI04 8338 RO 16
035 Entrada binaria DI05 8339 RO 16
036 Entradas binarias DI0O0 — DI05 8334 RO 16
050 Salida binaria DO00 8843 RW 21 0: Sin funcion
051 Salida binaria DO01 8350 RW 21 21: Salida IPOS
22: Fallo IPOS
053 Salidas binarias DOOQO... 8360 RO
070 Tipo de unidad 8301 RO
076 Firmware unidad basica 8300 RO
090 Configuracién PD 8451 RO
091 Tipo de bus de campo 8452 RO
092 Velocidad de transmision en 8453 RO
baudios de bus de campo
093 Direccion de bus de campo 8454 RO
094 Valor de consigna PO1 8455 RO
095 Valor de consigna PO2 8456 RO
096 Valor de consigna PO3 8457 RO
097 Valor real PI1 8458 RO
098 Valor real P12 8459 RO
099 Valor real PI3 8460 RO
504 Vigilancia del encoder 8832 RW 1 0: DESACTIVADO
1: ACTIVADO
608 Entrada binaria DIO0 8844 RW 16 0: Sin funcién
600 Entrada binaria DIO1 8335 RW 16 16: Entrada IPOS
32: Encoder MQX In
601 Entrada binaria D102 8336 RO 16
602 Entrada binaria DI03 8337 RO 16
603 Entrada binaria D104 8338 RO 16
604 Entrada binaria DI05 8339 RO 16
628 Salida binaria DO00 8843 RwW 21 0: Sin funcion
620 Salida binaria DOO1 8350 RW 21 21: Salida IPOS
22: Fallo IPOS
802 Ajuste de fabrica 8594 R/RW 0 0: no
1: Si
2: Estado de entrega
810 Direccién RS-485 8597 RO 0
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16 (‘@ Parametros
O,

Parametro | Denominacion Index Unidad | Acceso | Por Significado / Rango de valores
defecto
812 Tiempo de desbordamiento 8599 [s] RO 1
RS-485
819 Tiempo de desbordamiento del 8606 [s] RO
bus de campo
831 Reaccion desbordamiento de 8610 RwW 10 0: Sin respuesta
bus de campo 10: PODATA =0
840 Reset manual 8617 RW ' 0: DESACTIVADO
1: ACTIVADO
870 Descripcion del valor de 8304 RO 112 IPOS PO DATA
consigna PO1
871 Descripcion del valor de 8305 RO 12 IPOS PO DATA
consigna PO2
872 Descripcion del valor de 8306 RO 12 IPOS PO DATA
consigna PO3
873 Descripcion del valor real P11 8307 RO 9 IPOS PI DATA
874 Descripcion del valor real PI2 8308 RO 9 IPOS PI DATA
875 Descripcion del valor real PI3 8309 RO 9 IPOS PI DATA
- Palabra de control IPOS 8691 RW 0
- Longitud del programa IPOS 8695 RW 0
- Variable IPOS HO — H127 11000- RW - Variable resistente al almacenado
11127
- Variable IPOS H10 — H511 11010- RW 0
11511
- Cédigo IPOS 16000- RW 0
17023
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v
17 Servicio
NOTA
® Encontrara informaciéon sobre el servicio y el mantenimiento de los convertidores
1 MOVIMOT® MM..C y D en las correspondientes instrucciones de funcionamiento.

17.1 Diagndstico de bus con MOVITOOLS®

17.1.1 Diagnéstico de bus de campo a través de interface de diagnostico MF../MQ..

Las interfaces de bus de campo MF../MQ.. di§ponen de una interface de diagnéstico
para la puesta en marcha y el mantenimiento. Esta posibilita el diagnéstico del bus con
el software de usuario SEW MOVITOOLS®.

+ FELDBUSMONITOR - MOVIMOT i i =lcix]|
Datei  Setup ¥
Monitorhetiah

PA1 [ mﬂm e | I PE1
PA2 [EODD sssssss: [DREHZAHL[E] | sessssss mamﬂu seu [EUSGANGSSTROM ] wswss: [01D  PE2

Pal | raz2 | Pid | PE1 | FE2 | PE3 |
"PaDaten || | REGLERFREIGEGEBEN @
(=== GERAT FREIGEGEBEN
STEUERBEFEHL  [Hak oo =] |f}; f:ﬂ PADATEN FREISEGEREN
RESET @ tsssssd | STHRUNG / WARNUNG @
GERATEZLISTAND KEINE FREIGABE
DEZ 2 [ 0000000000000001 Arimation

[ onine  JIEET SER

1199394827

El software permite diagnosticar de manera sencilla los valores de consigna y reales
que se intercambian entre el accionamiento MOVIMOT® y el maestro de bus de campo.

NOTA
® Con el modo de funcionamiento de monitor de bus de campo "Control" se puede
controlar directamente el accionamiento MOVIMOT®; véase capitulo "Monitor de bus
1 de campo en MOVITOOLS®" (- pag. 167).
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Diagnéstico de bus con MOVITOOLS®

Estructura de la interface de diagnéstico

La interface de diagndstico se encuentra en el nivel de potencial 0 y presenta por lo
tanto el mismo potencial que el sistema electronico de modulos. Esto es valido para
todas las interfaces de bus de campo MF./MQ.. En las interfaces MFK.. de
AS-Interface, la interface de diagnéstico tiene el mismo potencial que MOVIMOT®.

Se puede acceder a la interface por medio de un conector enchufable de 4 polos RJ10.
La interface se encuentra debajo de la atornilladura situada en la tapa del médulo.

GND RS- RS+ +5V

<\ />

4]3]2]1]

1194294027

Adaptador de interfaces

La conexién de la interface de diagnéstico con un PC disponible en el mercado puede
efectuarse mediante las siguientes opciones:

» USB11A con interface USB, referencia 0 824 831 1
« UWS21B con interface serie RS-232, referencia 1 820 456 2

USB1A %
USB RJ10 OXOXC)
a i@ O
MF../M
PC + Q
MOVITOOLS
UWS21B

RJ10

[om s

1195112331

Volumen de suministro:

» Adaptador de interfaces

» Cable con conector enchufable RJ10

+ Cable de interface USB (USB11A) o RS-232 (UWS21B)
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Diagndstico de bus con MOVITOOLS® ’3

Parametros de diagnéstico relevantes

Valores de
visualizacion - 00.
Valores de
proceso

Valores de
visualizacion - 01.
Indicadores de
estado

Valores de

visualizacion - 04.

Entradas binarias
opcionales

Valores de

visualizacion - 06.

Salidas binarias
opcionales

El software MOVITOOLS®-Shell permite el diagndstico del accionamiento MOVIMOT®
a través de la interface de diagnéstico de las interfaces de bus de campo MF..

El accionamiento MOVIMOT® devuelve como valor de proceso la corriente de salida.

Significado / implementacion
Corriente de salida MOVIMOT®

Numero de menu Nombre de parametro Index
004 Corriente de salida [% Iy] | 8321

El estado de MOVIMOT® es interpretado completamente y representado en la
indicacion de estado.

Numero de menu Nombre de parametro Index Significado / implementacion

010 Estado del convertidor 8310 Estado del convertidor MOVIMOT®

011 . Estado de 8310 Estado de funcionamiento del MOVIMOT®
funcionamiento

012 Estado de error 8310 Estado de error del MOVIMOT®

Las entradas digitales de las interfaces de bus de campo MF.. se indican como entradas
opcionales del accionamiento MOVIMOT®. Debido a que estas entradas no tienen
influencia directa sobre el accionamiento MOVIMOT®, la asignacion de bornas esta
ajustada en "sin funcion".

Nuimero de menu Nombre de parametro Index Significado / implementacion

040 Entradas binarias DI10 8340 Estado de entradas binarias DIO MF..
041 Entradas binarias DI11 8341 Estado de entradas binarias DI1 MF..
042 Entradas binarias D112 8342 Estado de entradas binarias DI2 MF..
043 Entradas binarias DI13 8343 Estado de entradas binarias DI3 MF..
044 Entradas binarias D114 8344 Estado de entradas binarias DI4 MF..
045 Entradas binarias DI15 8345 Estado de entradas binarias DI5 MF..
048 Entradas binarias 8348 Estado de todas las entradas binarias

DI10 ..DI17

Las salidas digitales de las interfaces de bus de campo MF.. se indican como salidas
opcionales del accionamiento MOVIMOT®. Debido a que estas salidas no tienen
influencia directa sobre el accionamiento MOVIMOT®, la asignacion de bornas esta
ajustada en "sin funcion".

Ndamero de menu Nombre de Index Significado / implementacion
parametro
060 Salidas binarias 8352 Estado de salidas binarias DOO MF..
DO10
061 Salidas binarias 8353 Estado de salidas binarias DO MF..
DO11
068 Salidas binarias 8360 Estado de las salidas binarias DO0 y DO1 MF..
DO10 a DO17
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£ Diagnostico de bus con MOVITOOLS®

v

Valores de
visualizacion - 07.
Datos de la unidad

Valores de
visualizacién - 09.
Diagnéstico de bus

Entre los datos de la unidad se muestran informaciones sobre el MOVIMOT® y la
interface de bus de campo MF..

Nuimero de menu Nombre de Index Significado / implementacion
parametro

070 Tipo de unidad 8301 Tipo de unidad MOVIMOT®

072 Opcioén 1 8362 Tipo de la unidad opcién 1 = tipo MF..

074 Firmware opcion 1 8364 . Referencia de firmware MF..

076 Firmware unidad 8300 Referencia de firmware MOVIMOT®

basica

Este punto de menu representa a todos los datos de bus de campo.

Nuimero de menu Nombre de Index Significado / implementacion
parametro

090 Configuracion PD 8451 Configuracion PD ajustada al MOVIMOT®

091 Tipo de bus de 8452 Tipo de bus de campo de la MF..
campo

092 Velocidad de 8453 Velocidad de transmisién en baudios de la
transmision en MF..
baudios de bus de
campo

093 Direccién de bus de 8454 Direccién de bus de campo del interruptor
campo DIP de MF..

094 Valor de consigna 8455 Valor de consigna PO1 del maestro de bus de
PO1 [hex] campo en MOVIMOT®

095 Valor de consigna 8456 Valor de consigna PO2 del maestro de bus de
PO2 [hex] campo en MOVIMOT®

096 Valor de consigna 8457 Valor de consigna PO3 del maestro de bus
PO3 [hex] de campo en MOVIMOT®

097 Valor real PI1 [hex] 8458 Valor real P11 de MOVIMOT® a maestro de

bus de campo
098 Valor real PI2 [hex] 8459 Valor real P12 de MOVIMOT® a maestro de
bus de campo
099 Valor real PI3 [hex] 8460 Valor real P13 de MOVIMOT® a maestro de

bus de campo
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Monitor del bus de campo en MOVITOOLS®

El monitor del bus de campo de MOVITOOLS® permite controlar y visualizar de forma
cémoda los datos de proceso ciclicos de MOVIMOT®.

+ FELDBUSMONITOR - MOVIMOTi =lcix]|
Datei Setup 7
Monitorhetsieh

PAL [0002 soveres. [FTIGBEIRI | sesseess sone v] sessees. [20E  PEA
PAZ |EODD seeeess |DREHZAHL [%] T | e b bbb w0 (0] |SGAMGSSTROM .I [y Im‘D PE2

PA3 |03EB  sesssss |RAMPE [ T re— wasbatss s [STATUSWORT 2 vl mlﬁ PE3

i RTEAND RS, R SN 1R | e | 2 | e |
"PaDaten || | REGLERFREIGEGEBEN L
(=== GERAT FREIGEGEBEN
STEUERBEFEHL  [Hat oo =] |f}; f:ﬂ PADATEN FREIGEGEREN
RESET @ tsssssd | STHRUNG / WARNUNG @
GERATEZUSTAND KEINE FREIGABE
DEZ 2 0000000000001 0 Arimaion 7

1199394827

Caracteristicas * Manejo sencillo

» Facil incorporacion en las funciones de control incluso sin conexion al bus de campo
(preparacion para la puesta en marcha)

* Integrado en la interface de uso de SEW MOVITOOLS®
+ Busqueda de fallos facil y rapida
» Fase de planificacion mas corta

Manual — Interfaces y distribuidores de campo INTERBUS 167




17

168

[ | Servicio

£ Diagnostico de bus con MOVITOOLS®

v

Funcion del
monitor de bus
de campo

Monitor de bus de
campo en el modo
de funcionamiento
Control

Con el monitor del bus de campo el usuario dispone de una eficiente herramienta para
la puesta en marcha y la busqueda de fallos. Con él se pueden mostrar e interpretar los
datos de proceso ciclicos intercambiados entre el convertidor y el control.

El monitor de bus de campo no solo permite visualizar el funcionamiento del bus como
participante pasivo, sino que posibilita el control activo del convertidor.

De este modo, el usuario dispone de las siguientes posibilidades:

Hacerse cargo de forma interactiva del control del convertidor en una instalacion
existente y comprobar asi la funcionalidad del accionamiento.

Simular el modo de funcionamiento de un accionamiento individual (sin una
instalaciéon y un maestro de bus de campo existentes realmente) y probar de este
modo ya antes de la puesta en marcha las funciones de control.

(1] (2]

s FELDAUSHMONITOR - MOVIMOTE ‘J_IEI

Ratei Tetp 7

Steuverbeliisab

PA1 [0006 weesaas [STEUERWDRT 1 =] avserasasaase PR 1 111111 1] [P i Y

-

PA2 [Z000 wessess [[EEEENONES v ssssrsrssnsss a sssssns: 444 [ALISBANGSSTROM = | wsesmiss [GT18  PEZ

Senden

PA3 |n:£a sesensne |HAMPE | aesrensanrnes seaernees sae|STATUSWORT 2 v] wmnes [(E07 PE3
_ S
[3] PAT P ea | PE1 L= [ @& ] [4]
Busdaten AEGLER FREIGEGEBEN
DREHZAHL
F bectrauhion GERAT FREIGEGEBEN
5] ———» ol e P DATEN FREIGEGEBEN «——[5]
STORALMG S wWARHUNG [ ]
GERATEZUSTAND FREIGABE (VFC]
DEZ M52 BIH 0010000000000000 Animation
| onee [T SER
1199400843

(1
(2]
(3]
[4]
(3]

Datos PO del controlador

Datos PI del convertidor al controlador

Valores actuales HEX de los datos de proceso de salida (pueden editarse)
Valores actuales HEX de los datos de entrada de proceso

Indicacién del ajuste actual
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17.1.2 Tabla de fallos interfaces de bus de campo

<P

Caodigo de fallo/
Denominacion

Respuesta

Causa

Medida

10 IPOS ILLOP Parada programa IPOS | « Fallo en el programa IPOS, la » Corrija, cargue y resetee el
DO =0 variable IPOS H469 da programa IPOS
informacién detallada
14 Fallo del encoder Parada de la * Interrupciéon de unao de ambas ¢ Comprobar la conexion eléctrica
comunicacggn con el conexiones con el encoder entre MQ.. y encoder
17 Desbordamiento MOVIMOT » La electrénica del convertidor *  Compruebe la conexion a tierray los
de pila DO=0 presenta un fallo, p. ej. por el apantallados vy, si fuese preciso,
18  Nivel de pila bajo efecto de corppat|b|l|dad reparelos
electromagnética. +  Sielfallo persiste, contacte con el
19 NMmI servicio técnico de SEW.
20 Cadigo de
operacion
indefinido
21 Fallo de proteccion
22 Acceso
funcionamiento
con palabra no
autorizada
23 Accesoa
instruccion no
autorizada
24 Accesono
autorizado al bus
externo
25 EEPROM « Fallo al acceder a memoria « Consulte el ajuste de fabrica
EEPROM "Estado de suministro”, lleve a cabo
un reset y ajuste de nuevo los
parametros (tenga en cuenta que al
hacerlo se borra el programa IPOS).
» Si el fallo persiste, contacte con el
servicio técnico de SEW.
28 Tiempo de Datos de proceso de * No se ha producido * Comprobar la rutina de
desbordamiento de  salida =0 comunicacion entre el maestro comunicacion del maestro
bus de campo DO=0 y el esclavo durante la vigilancia
(se pueden desconectar) de respuesta planificada
32 Desbordamientode Parada programa IPOS |+« No se han cumplido las normas  « Comprobar y corregir el programa
indice IPOS DO =0 de programacion por lo que se de usuario IPOS
ha producido el desbordamiento
de la memoria.
37 Fallo de vigilancia Parada de la » Fallo en la ejecucion de la * Consultar al servicio de SEW
comunicacién con el secuencia de programa
s MOVIMOT® P ; . .
41 Opcion de * Vigilancia IPOS, el tiempo de «  Compruebe el tiempo ajustado en la
vigilancia DO=0 ejecucion del programa IPOS orden"_WdOn()"
es superior al tiempo de
vigilancia ajustado.
45 Fallo de * Fallo tras autocomprobacién en |« Realizar reset; si el fallo persiste,
inicializacion el reset contacte con el servicio técnico de
SEW
77 Palabra de control @ Parada programa IPOS |+ Se ha intentado ajustar un + Comprobar los valores de escritura
IPOS no valida DO =0 modo automético no valido. del control externo
83 Salida de Ninguna «  DOO0, DO1 o alimentacién de » Comprobar el cableado/ la carga de
cortocircuito tension de los sensores VO24 las salidas DOO y DO1, asi como la
cortocircuitada. alimentaciones de tension de los
sensores
91 Fallo de sistema Ninguna * No ha sido posible comunicar * Compruebe la alimentacion de
con uno o vgrios participantes tension y el cableado RS-485
(MOVIMOT™) desde la MQ.. +  Compruebe las direcciones de los
dentro del tiempo de participantes planificados
desbordamiento.
97 Copiar datos Parada de la * Se ha producido un fallo al * Intente copiar los datos de nuevo;
comunicacién con el copiar el registro de datos. Los previamente realice un ajuste de
MOVIMOT® datos no son coherentes. fabrica "Estado de suministro" y un
DO=0 reset.
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Almacenamiento prolongado

17.2 Almacenamiento prolongado

En caso de almacenamiento prolongado, cada 2 afios conecte las unidades a la tension
de alimentacién durante un minimo de 5 minutos. De lo contrario, se reduce la vida util
de la unidad.

17.3 Procedimiento en caso de mantenimiento deficiente

Los convertidores cuentan con condensadores electroliticos, que en estado sin tension
sufren un efecto de envejecimiento. Este efecto puede provocar un defecto de los
condensadores, si el equipo después de un almacenamiento prolongado se conecta
directamente a la tensién nominal.

En caso de no realizar un mantenimiento adecuado, SEW-EURODRIVE recomienda
aumentar la tension de red lentamente hasta la tension maxima. Esto se puede
efectuar, por ejemplo, con un transformador de regulacion cuya tensién de salida se
ajuste conforme a la siguiente relacion. Después de esta regeneracion se puede utilizar
inmediatamente el equipo o se puede seguir almacenandolo con mantenimiento.

Se recomiendan los siguientes escalonamientos:
Equipos de 400/500 V¢a:

+ Etapa 1: De 0 V a 350 Vp en pocos segundos
» Etapa 2: 350 Vp durante 15 minutos

» Etapa 3: 420 Vp durante 15 minutos

+ Etapa 4: 500 Vcp durante 1 hora

17.4 Eliminacion
Este producto se compone de:

e Hierro

* Aluminio
+ Cobre

+ Plastico

+ Componentes eléctricos
Deseche estos componentes de conformidad con las leyes vigentes.
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Interface MFI121, MFI22, MFI32 de INTERBUS (cable de cobre) |7
P| Hz
18 Datos técnicos
18.1 Interface MFI21, MFI22, MFI32 de INTERBUS (cable de cobre)
Especificacion eléctrica MFI
Alimentacion de la electronica MFI U=+24V +/-25 %, |z <150 mA
Separacion de potencial *  Conexion INTERBUS sin potencial
» Entre logica y tension de alimentacion de 24 V
«  Entre Iégica y periferia/MOVIMOT® mediante optoacopladores
Medio de conexion de bus 5 bornas de jaula con collarin para el cable del bus de entrada y 5 para el de
continuidad
Apantallado Mediante prensaestopas metalicos CEM
Entradas binarias (sensores) Compatible con PLC segun EN 61131-2 (entradas digitales tipo 1), Ri = 3,0 kQ,
Tiempo de muestreo aprox. 5 ms
Nivel de sefial 15V —+30 V "1" = contacto cerrado / -3 V — +5 V "0" = contacto abierto
Alimentacion de sensores 24 V¢ segun EN 61131-2, resistente a tension externa y cortocircuitos
Corriente nominal > 500 mA
Caida de tension interna max. 1V
Salidas binarias (actuadores) Compatible con PLC segun EN 61131-2, resistente a tensién externa y cortocircuitos
Nivel de sefial "0"=0V,"1"=24V
Corriente nominal 500 mA
Corriente de fuga max. 0,2 mA
Caida de tensién interna max. 1V
Longitud del cable RS-485 30 m entre MFl y MOVIMOT® con montaje por separado
Temperatura ambiente -25°C-60°C
Temperatura de almacenamiento -25°C-85°C
Tipo de proteccion IP65 (montado en el mdédulo de conexion de la MFZ.., todas las conexiones selladas)
Datos de programacion
Interface de INTERBUS Bus remoto y bus remoto de instalacion
Modo de protocolo Protocolo asincrono de 2 conductores 500 kbaudios
Codigo ID 03hex (03g4ec) = Mddulo digital con datos de entrada y salida
Cadigo de longitudes 2hex ! 3hex ! 4nex dependiendo del ajuste de los interruptores DIP
Longitud de registro en el bus 2, 3 6 4 palabras (depende de los interruptores DIP)
Canal de parametros (PCP) 0 palabras
Datos para la interface de bus remoto
Longitud de cable entre 2 MFI en el bus remoto Tipico INTERBUS, max. 400 m
Numero maximo de MFI en el bus remoto Depende del maestro INTERBUS
64 (configuracion 3 PD + DI/DO) - 128 (configuracién 2 PD)
Datos para la interface del bus remoto de instalacion
Longitud de los cables entre 2 MFl en el Tipico INTERBUS, méax. 50 m entre la primera y la ultima unidad
bus remoto de instalacion
Numero maximo de MFI en el bus remoto de Limitado por el consumo total de corriente (max. 4,5 A) del MFl en el
instalacion conexioén de bus remoto de instalacion y caida de tensién en la Ultima conexion

de la MFI
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Interface MQI21, MQI22, MQI32 de INTERBUS (cable de cobre)

P| Hz

18.2 Interface MQI21, MQI22, MQI32 de INTERBUS (cable de cobre)

Especificacion eléctrica MQI

Alimentacion de la electronica MQI

U=+24V +/- 25 %, Ig <200 mA

Separacion de potencial

* Conexiéon INTERBUS sin potencial
* Entre logica y tension de alimentaciéon de 24 V
» Entre légicay periferia/MOVIMOT® mediante optoacopladores

Medio de conexién de bus

Apantallado

5 bornas de jaula con collarin para el cable del bus de entrada y 5 para el de
continuidad

Mediante prensaestopas metalicos CEM

Entradas binarias (sensores)

Nivel de sefal

Compatible con PLC segun EN 61131-2 (entradas digitales tipo 1), Ri = 3,0 kQ,
Tiempo de muestreo aprox. 5 ms
15V —+30 V "1" = contacto cerrado / -3 V — +5 V "0" = contacto abierto

Alimentacion de sensores
Corriente nominal
Caida de tension interna

24 V¢ segun EN 61131-2, resistente a tension externa y cortocircuitos
Z 500 mA
max. 1V

Salidas binarias (actuadores)
Nivel de sefal

Compatible con PLC segun EN 61131-2, resistente a tension externa y cortocircuitos
"0 =0V, "" =24V

Corriente nominal 500 mA

Corriente de fuga max. 0,2 mA

Caida de tensién interna max. 1V
Longitud del cable RS-485 30 m entre MQl y MOVIMOT® con montaje separado
Temperatura ambiente -25°C-60°C
Temperatura de almacenamiento -25°C-85°C

Tipo de proteccion

IP65 (montado en el médulo de conexidn de la MFZ.., todas las conexiones selladas)

Datos de programacion

Interface de INTERBUS

Modo de protocolo

Bus remoto y bus remoto de instalacion

Protocolo asincrono de 2 conductores 500 kbaudios

Codigos ID

Codigo de longitudes

034ec  (03hex) = Modulo digital con datos de entrada y salida
227 4oc (E3hex) = DRIVECOM 1 palabra PCP

2244ec (EOpey) = DRIVECOM 2 palabras PCP

2254ec (E1hex) = DRIVECOM 4 palabras PCP

en funcioén del ajuste de los interruptores DIP

Thex hasta Ay (en funcion del ajuste de los interruptores DIP)

Longitud de registro en el bus

1 — 10 palabras (en funcién del ajuste de los interruptores DIP)

Canal de parametros (PCP)

Longitud de mensajes de envio (PCP)

0, 1, 2 6 4 palabras (en funcién del ajuste de los interruptores DIP)
243

Longitud de mensajes de recepcion (PCP)

243

Servicios soportados (PCP)

Datos para la interface de bus remoto

Read, Write, Get OV

Longitud de cable entre 2 MQI en el bus remoto | Tipico INTERBUS, maximo 400 m

Numero maximo de MQl en el bus remoto

Depende del maestro INTERBUS
25 (configuracion 1 PD) hasta 256 (configuracién 0 PD)

Datos para la interface del bus remoto de instalacion

Longitud de cable entre 2 MQI en el bus remoto | Tipico INTERBUS, maximo 50 m entre la primera y la ultima unidad

de instalacion

Nimero maximo de MQI en el bus remoto de . Limitado por el consumo de corriente total (max. 4,5 A) de MQI en la conexién

instalacion

de bus remoto de instalacion y la caida de tension en la ultima conexion de MQI.
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18.3 Interface MFI23, MFI33 de INTERBUS (cable de fibra éptica)

Especificacion eléctrica MFI23B/33B

Alimentacién de la electronica MFI

* Lobgica de bus Ugq =24 Vi +/- 25 %, Ig < 200 mA (tip. 80 mA) més corriente de
alimentacion para sensores y convertidores MOVIMOT®

» Tension de actuadores Ug, =24 Vg +/- 25 %

Ambas tensiones Ugq y Ug; se enlazan entre si y pueden conectarse al conector
enchufable para el bus remoto de salida. La corriente continua maxima es de:

- 16 A como maximo en caso de 0 — 40 °C temperatura ambiente
- 10 A como maximo en caso de 0 — 55 °C temperatura ambiente

Separacion de potencial

« Entre Iogica de bus y MOVIMOT® mediante optoacopladores
» Entre logica de bus y salidas binarias mediante optoacopladores
« Sin separacion entre légica de bus y entradas binarias

Medio de conexion de bus

Conector LWL-Rugged-Line (fibra éptica)

Entradas binarias (sensores)

Nivel de sefal

Compatible con PLC segun EN 61131-2 (entradas digitales tipo 1), Ri = 3,0 kQ,
Tiempo de muestreo aprox. 5 ms
15V - +30 V "1" = contacto cerrado / -3 V...+5 V "0" = contacto abierto

Alimentacién de sensores
Corriente nominal
Caida de tension interna

US1: 24 V¢ segun EN 61131-2, resistente a tension externa y cortocircuitos
% 500 mA
max. 1V

Salidas binarias (actuadores)
Nivel de sefal
Corriente nominal
Corriente de fuga
Caida de tensién interna

Compatible con PLC segun EN 61131-2, resistente a tension externa y cortocircuitos
"0"=0V,""=24V
500 mA
max. 0,2 mA
max. 1V

Longitud del cable RS-485

< 30 m entre MFl y MOVIMOT®

Temperatura ambiente

Temperatura de almacenamiento

0 °C — 55 °C [max. 10 A de corriente continua con un acoplamiento de tensién de 24 V
(US1y US2)]

-25°C-85°C

Tipo de proteccion

IP65 (montado en el mdédulo de conexion de la MFZ.., todas las conexiones selladas)

Datos de programacion
Interface de INTERBUS

Bus remoto de cable de fibra optica

Velocidad de transmision

500 kbaudios / 2 Mbaudios

Cadigo ID
Codigo de longitudes

03pex (034¢c) = Mddulo digital con datos de entrada y salida

2hex | 3hex ! 4nex dependiendo del ajuste del interruptor DIP

Longitud de registro en el bus

2, 3 6 4 palabras (depende del interruptor DIP)

Canal de parametros (PCP)

Datos para la interface INTERBUS

0 palabras

Bus remoto de llegada / de salida

Cable de fibra optica (fibra de polimero 980/1000 m)

Medio de conexion

Longitud de cable entre 2 MFI en el bus

LWL-Rugged-Line (fibra éptica)

max. 50 m, depende del tipo de cable”)

Numero maximo de MFI en el bus remoto de fibra

optica

Depende del maestro INTERBUS
64 (configuracion 3 PD + DI/DO) - 128 (configuracion 2 PD)

1) Longitudes de cable < 1 m sélo pueden utilizarse en combinacién con los puentes de cable IBS RL CONNECTION-LK prefabricados

especialmente por Phoenix Contact.
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18.4 Distribuidor de campo
18.4.1 Distribuidores de campo MF../Z.3., MQ../Z.3.

174

MF../Z.3.
MQ../2.3.
Temperatura ambiente -25°C-60°C
Temperatura de -25°C-85°C

almacenamiento

Tipo de proteccion

IP65 (interface de bus de campo y cable de conexién del motor montados y
atornillados, todas las conexiones selladas)

Interface

PROFIBUS, INTERBUS, DeviceNet, CANopen, AS-Interface

Longitud maxima
permitida para cables
del motor

max. 30 m (con cable hibrido SEW, tipo B)

Si la seccion del cable es mas pequena que la del cable de alimentacion de
red

Se debera tener en cuente el dispositivo de seguridad del cable.

Peso

aprox. 1,3 kg

MF../Z.6.
MQ../Z.6.

Interruptor de
mantenimiento

Temperatura ambiente

18.4.2 Distribuidores de campo MF../Z.6., MQ../Z.6.

Seccionador de carga y proteccion de linea
Modelo: ABB MS 325 - 9 + HK20
Accionamiento por interruptor: negro/rojo, 3 posibilidades de cierre

| 25°C-55°C

Temperatura de
almacenamiento

-256°C-85°C

Tipo de proteccion

Interface

IP65 (interface de bus de campo, tapa de la conexion a red y cable de
conexion del motor montados y atornillados, todas las conexiones selladas)

. PROFIBUS, INTERBUS, DeviceNet, CANopen, AS-Interface

Longitud maxima
permitida para cables
del motor

max. 30 m (con cable hibrido SEW, tipo B)

Peso

18.4.3 Distribuidores de campo MF../MM..

aprox. 3,6 kg

12.7., MQ../MM../Z.7.

MF../MM..-503-00/Z.7.
MQ../MM..-503-00/Z.7.

Temperatura ambiente

-25 °C — 40 °C (reduccion Py: 3 % Iy por K hasta max. 60 °C)

Temperatura de
almacenamiento

-25°C-85°C

Tipo de proteccion

IP65 (interface de bus de campo, tapa de la conexion a red y cable de
conexion del motor montados y atornillados, todas las conexiones selladas)

Interface

PROFIBUS, INTERBUS, DeviceNet, CANopen, AS-Interface

Longitud maxima
permitida para cables
del motor

Peso

15 m (con cable hibrido SEW, tipo A)

aprox. 3,6 kg
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18.4.4 Distribuidores de campo MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8.

MF../MM..-503-00/Z.8.
MQ../MM..-503-00/Z.8.

Interruptor de
mantenimiento

Seccionador de carga
Modelo: ABB OT16ET3HS3ST1
Accionamiento por interruptor: negro/rojo, 3 posibilidades de cierre

Temperatura ambiente

-25 °C — 40 °C (reduccion Py: 3 % Iy por K hasta max. 55 °C) Q)

Temperatura de
almacenamiento

-25°C-85°C

Tipo de proteccion

IP65 (interface de bus de campo, tapa de la conexion a red y cable de
conexién del motor montados y atornillados, todas las conexiones selladas)

Interface

PROFIBUS, INTERBUS, DeviceNet, CANopen, AS-Interface

Longitud maxima
permitida para cables
del motor

Peso

15 m (con cable hibrido SEW, tipo A)

tamafio 1: aprox. 5,2 kg
tamafio 2: aprox. 6,7 kg

1) En MM3XC: -25 °C - 40 °C con S3 25 % DC (hasta méax. 55 °C con S3 10 % Dc)
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Alemania

Central Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Fabricacion Ernst-Blickle-Stralte 42 Fax +49 7251 75-1970
Ventas D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de

Direccién postal
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal

sew@sew-eurodrive.de

Fabricacion /

Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG

Tel. +49 7251 75-0

Reductores Christian-Pahr-Str.10 Fax +49 7251 75-2970
industriales D-76646 Bruchsal
Service Centro SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710
Competence Center Ernst-Blickle-Strale 1 Fax +49 7251 75-1711
D-76676 Graben-Neudorf sc-mitte@sew-eurodrive.de
Norte SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Alte Ricklinger Stral’e 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (cerca de Hannover) sc-nord@sew-eurodrive.de
Este SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (cerca de Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Sur SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralRe 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (cerca de Munich) sc-sued@sew-eurodrive.de
Oeste SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstrale 1 Fax +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld (cerca de Dusseldorf) sc-west@sew-eurodrive.de
Electrénica SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-Strale 42 Fax +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal sc-elektronik@sew-eurodrive.de
Drive Service Hotline / Servicio de asistencia 24 h +49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357
Si desea mas direcciones de puntos de servicio en Alemania péngase en contacto con nosotros.
Francia
Fabricacion Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Ventas 48-54 route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Servicio B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Fabricacion Forbach SEW-USOCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
Zone industrielle
Technopodle Forbach Sud
B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex
Montaje Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Ventas Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Servicio 62 avenue de Magellan - B. P. 182

F-33607 Pessac Cedex

Lyon SEW-USOCOME
Parc d'affaires Roosevelt
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin

Tel. +33 4 72 15 37 00
Fax +334 721537 15

Nantes SEW-USOCOME
Parc d’activités de la forét
4 rue des Fontenelles
F-44140 Le Bignon

Tel. +33 2 40 78 42 00
Fax +332 4078 42 20

Paris SEW-USOCOME
Zone industrielle
2 rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang

Tel. +33 1 64 42 40 80
Fax +33 1 64 42 40 88

Si de sea mas direcciones de puntos de servicio en Francia pédngase en contacto con nosotros.
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Algeria
Ventas Alger REDUCOM Sarl Tel. +213 21 8214-91
16, rue des Freres Zaghnoune Fax +213 21 8222-84
Bellevue info@reducom-dz.com
16200 El Harrach Alger http://www.reducom-dz.com
Argentina
Montaje Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Ventas Centro Industrial Garin, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar
1619 Garin http://www.sew-eurodrive.com.ar
Australia
Montaje Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Ventas 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Servicio Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Austria
Montaje Viena SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Ventas Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Servicio A-1230 Wien http://www.sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Bélgica
Montaje Bruselas SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Ventas Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Servicio Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Service Reductores SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 84 219-878
Competence Center industriales Rue de Parc Industriel, 31 Fax +32 84 219-879
BE-6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be
Bielorrusia
Ventas Minsk SEW-EURODRIVE BY Tel.+375 17 298 47 56 / 298 47 58
RybalkoStr. 26 Fax +375 17 298 47 54
BY-220033 Minsk http://lwww.sew.by
sales@sew.by
Brasil
Fabricacion Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 2489-9133
Ventas Avenida Amancio Gaiolli, 152 - Fax +55 11 2480-3328
Servicio Rodovia Presidente Dutra Km 208 http://www.sew-eurodrive.com.br
Guarulhos - 07251-250 - SP sew@sew.com.br
SAT - SEW ATENDE - 0800 7700496
Bulgaria
Ventas Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@bever.bg
Camerun
Ventas Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137

Rue Drouot Akwa
B.P. 2024
Douala

Fax +237 33 431137
electrojemba@yahoo.fr
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Canada
Montaje Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Ventas 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Servicio Bramalea, ON L6T 3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
|.watson@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Fax +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Fax +1 514 367-3677
Lasalle, PQ H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Si desea mas direcciones de puntos de servicio en Canada pédngase en contacto con nosotros.
Colombia
Montaje Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Ventas Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Servicio Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sewcol@sew-eurodrive.com.co
Corea del Sur
Montaje Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Ventas B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Servicio 1048-4, Shingil-Dong http://www.sew-korea.co.kr
Ansan 425-120 master.korea@sew-eurodrive.com
Busan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
No. 1720 - 11, Songjeong - dong Fax +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr

Busan 618-270

Costa de Marfil

Ventas Abidjan SICA Tel. +225 21 2579 44
Société industrielle & commerciale pour Fax +225 21 25 88 28
I'Afrique sicamot@aviso.ci

165, Boulevard de Marseille
26 BP 1115 Abidjan 26

Croacia
Ventas Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Servicio Zeleni dol 10 Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Chile
Montaje Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Ventas Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Servicio Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Direccién postal
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
China
Fabricacion Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montaje No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25323273
Ventas Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
Servicio http://www.sew-eurodrive.com.cn
Montaje Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Ventas 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Servicio Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn

Jiangsu Province, 215021
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China
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological shenyang@sew-eurodrive.cn
Development Area
Shenyang, 110141
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Fax +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Xi'An SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262
No. 12 Jinye 2nd Road Fax +86 29 68686311
Xi'An High-Technology Industrial Development  xian@sew-eurodrive.cn
Zone
Xi'An 710065
Si desea mas direcciones de puntos de servicio en China péngase en contacto con nosotros.
Dinamarca
Montaje Copenhague SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Ventas Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Servicio DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
EE.UU.
Fabricacion Regién del SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Montaje sureste 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Ventas P.O. Box 518 Fax Manufacturing +1 864 439-9948
Servicio Lyman, S.C. 29365 Fax Assembly +1 864 439-0566
Fax Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Montaje Regién del SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Ventas noreste Pureland Ind. Complex Fax +1 856 845-3179
Servicio 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Regién del SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
medio oeste 2001 West Main Street Fax +1 937 332-0038
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Regién del SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
suroeste 3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Regién del SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
oeste 30599 San Antonio St. Fax +1 510 487-6433
Hayward, CA 94544 cshayward@seweurodrive.com
Si desea mas direcciones de puntos de servicio en EE.UU. pdngase en contacto con nosotros.
Egipto
Ventas El Cairo Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 +1 23143088
Servicio for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757

33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo

http://www.copam-egypt.com/
copam@datum.com.eg
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Eslovaquia
Ventas Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 33595 202
Rybni¢na 40 Fax +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513
Industry Park - PChZ Fax +421 41 700 2514
ulica M.R.Stefanika 71 sew@sew-eurodrive.sk
SK-010 01 Zilina
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Fax +421 48 414 6566
SK-974 11 Banska Bystrica sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Fax +421 55 671 2254
SK-040 01 Kosice sew@sew-eurodrive.sk
Eslovenia
Ventas Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Servicio Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Espana
Montaje Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Ventas Parque Tecnolégico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
Servicio E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es
Estonia
Ventas Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Fax +372 6593231
EE-75301 Peetri kila, Rae vald, Harjumaa veiko.soots@alas-kuul.ee
Finlandia
Montaje Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Ventas Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Servicio FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew.fi
Fabricacion Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Montaje Valurinkatu 6, PL 8 Fax +358 201 589-310
F1-03600 Karkkila, 03601 Karkkila sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Gabon
Ventas Libreville ESG Electro Services Gabun Tel. +241 741059

Feu Rouge Lalala
1889 Libreville

Fax +241 741059
esg_services@yahoo.fr

Gabun
Gran Bretana
Montaje Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Ventas Beckbridge Industrial Estate Fax +44 1924 893-702
Servicio Normanton http://www.sew-eurodrive.co.uk
West Yorkshire info@sew-eurodrive.co.uk
WF6 1QR
Drive Service Hotline / Servicio de asistencia 24 h Tel. 01924 896911
Grecia
Ventas Atenas Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34

12, K. Mavromichali Street
P.O. Box 80136
GR-18545 Piraeus

Fax +30 2 1042 251-59
http://www.boznos.gr
info@boznos.gr
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Hong Kong
Montaje Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Ventas Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 36902211
Servicio Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Hungria
Ventas Budapest SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Servicio H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 office@sew-eurodrive.hu
India
Montaje Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200,
Ventas Plot No. 4, GIDC +91 265 2831086
Servicio POR Ramangamdi * Vadodara - 391 243 Fax +91 265 3045300,

Gujarat +91 265 2831087
http://www.seweurodriveindia.com
salesvadodara@seweurodriveindia.com

Montaje Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 37188888
Ventas Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase Il Fax +91 44 37188811
Servicio Mambakkam Village saleschennai@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 2325258

Unit No. 301, Savorite Bldg, Fax +91 265 2325259

Plot No. 143, Vinayak Society, salesvadodara@seweurodriveindia.com

off old Padra Road,

Vadodara - 390 007. Gujarat

Irlanda

Ventas Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277

Servicio 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 http://www.alperton.ie

Israel

Ventas Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511

Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512

58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il

Italia

Montaje Solaro SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801

Ventas Via Bernini,14 Fax +39 02 96 799781

Servicio 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it

sewit@sew-eurodrive.it

Japon

Montaje lwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811

Ventas 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373855

Servicio Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp

Kazajistan

Ventas Almaty TOO "CEB-EBPOLPA/B" Ten. +7 (727) 334 1880

np.Paiibimbeka, 348
050061 r. Anmarbl
Pecny6nvka KasaxcrtaH

dakc +7 (727) 334 1881
http://www.sew-eurodrive.kz
sew@sew-eurodrive.kz
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Letonia
Ventas Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 6 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
El Libano
Ventas Beirut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 510 532
B. P. 80484 Fax +961 1 494 971
Bourj Hammoud, Beirut ssacar@inco.com.lb
Jordania Beirut Middle East Drives S.A.L. (offshore) Tel. +961 1 494 786
Kuwait Sin EI Fil. Fax +961 1 494 971
Arabia Saudita B. P. 55-378 info@medrives.com
Siria Beirut http://www.medrives.com
Lituania
Ventas Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Statybininku 106C Fax +370 315 56175
LT-63431 Alytus irmantas@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.|t
Luxemburgo
Montaje Bruselas SEW-EURODRIVE n.v./s.a. Tel. +32 16 386-311
Ventas Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Servicio Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.lu
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Malasia
Montaje Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Ventas No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Servicio 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Marruecos
Ventas Casablanca Afit Tel. +212 522633700
Route D’El Jadida Fax +212 522621588
KM 14 RP8 fatima.haquig@premium.net.ma
Province de Nouaceur http://www.groupe-premium.com
Commune Rurale de Bouskoura
MA 20300 Casablanca
México
Montaje Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300
Ventas SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
Servicio Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Quéretaro, México
Noruega
Montaje Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Ventas Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
Servicio N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Nueva Zelanda
Montaje Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Ventas P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Servicio 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz

East Tamaki Auckland

sales@sew-eurodrive.co.nz
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Nueva Zelanda

Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Paises Bajos
Montaje Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700
Ventas Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Servicio NL-3044 AS Rotterdam http://www.sew-eurodrive.nl
Postbus 10085 info@sew-eurodrive.nl
NL-3004 AB Rotterdam
Pakistan
Ventas Karachi Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Fax +92-21-454 7365
Commercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi
Peru
Montaje Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Ventas S.AC. Fax +51 1 3493002
Servicio Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
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