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Gyldige komponenter

1 Gyldige komponenter

Denne handbog gaelder for felgende produkter:

Tilslutningsmodul ..Z.1. med feltbusinterface

4 x1/2 x O (klemmer) 4x1/2x0 (M12) 6 x 1 (M12)
O%O Eooo EOOO
O__O\L_/o (O OO0 QOO
INTERBUS (kobber) MFI21A/Z11A MFI22A/Z11A MFI32A/Z11A
INTERBUS (lyslederkabel) - MFI23F/Z11A MFI33F/Z11A
INTERBUS (kobber) med MQI21A/Z11A MQI22A/Z11A MQI32A/Z11A
integreret ministyring
Feltfordeler ..Z.3. med feltbusinterface
o ingen /0 4x1/2x0 (M12) 6 x 1 (M12)
I @ooo @ooo
— 5— éooo 00O
INTERBUS (kobber) MFI21A/Z13A MFI22A/Z13A MFI32A/Z13A
INTERBUS (lyslederkabel) - MFI23F/Z13A MFI33F/Z13A
INTERBUS (kobber) med MQI21A/Z13A MQI22A/Z13A MQI32A/Z13A
integreret ministyring
Feltfordeler ..Z.6. med feltbusinterface
o :]m 4 x1/2 x O (klemmer) 4x1/2x0 (M12) 6 x1(M12)
S s lo00 s 000
=m ] T 1
W [N @OOO @OOO
INTERBUS (kobber) MFI121A/Z16F/AFO MFI122A/Z16F/AFO MFI132A/Z16F/AFO
INTERBUS (lyslederkabel) - MFI23F/Z16F/AFO MFI33F/Z16F/AF0
INTERBUS (kobber) med MQI21A/Z16F/AFO MQI22A/Z16F/AF0 MQI32A/Z16F/AFO
integreret ministyring
Feltfordeler ..Z.7. med feltbusinterface
4 x1/2 x O (klemmer) 4x1/2x0 (M12) 6 x1(M12)
T L] I glooco glooco
I @ooo @ooo
INTERBUS (kobber) MFI21A/MM../Z1T7F. MFI22A/MM../Z1T7F. MFI32A/MM../ZAT7F.
INTERBUS (lyslederkabel) - MFI23F/MM../Z17F. MFI33F/MM../Z17F.
INTERBUS (kobber) med MQI21A/MM../Z1TF. MQI22A/MM../1Z1TF. MQI32A/MM../Z1TF.
integreret ministyring

Feltfordeler ..Z.8. med feltbusinterface

al 7] 4 x1/2 x O (klemmer) 4x1/2x0 (M12) 6 x 1 (M12)
—

N — I ffooo fllooo
D S@ E_Jooo %OOO

INTERBUS (kobber)

MFI21A/MM../Z18F./

MFI22A/MM../Z18F./

MFI32A/MM../Z18F./

AFO0 AFO AFO

INTERBUS (lyslederkabel) - MFI23F/MM../Z18F./ MFI33F/MM../Z18F./
AFO AFO

INTERBUS (kobber) med MQI21A/MM../Z18F./ MQI22A/MM../Z18F./ | MQI32A/MM../Z18F./
integreret ministyring AFO AFO AFO
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Generelle anvisninger
Anvendelse af driftsvejledningen

2 Generelle anvisninger

2.1  Anvendelse af driftsvejledningen
Driftsvejledningen er en del af produktet og indeholder vigtige anvisninger vedrgrende
drift og service. Driftsvejledningen er beregnet til alle personer, der arbejder med
montering, installation, idrifttagelse og service af produktet.
Driftsvejledningen skal veere tilgeengelig i en laesbar tilstand. Serg for, at personer der
har ansvaret for anleegget og driften, samt personer der pa eget ansvar arbejder pa
anleegget har leest og forstaet hele driftsvejledningen. Ved uklarheder og yderligere
behov for information kontaktes SEW-EURODRIVE.
2.2 Sikkerhedsanvisningernes opbygning
Sikkerhedsanvisningerne i denne driftsvejledning er opbygget pa falgende made:
Piktogram A SIGNALORD!
Farens type og kilde.
Mulige felger af manglende overholdelse af anvisningerne.
» Foranstaltning/-er til afveergelse af faren.
Piktogram Signalord Betydning Folger af manglende

overholdelse af
anvisningerne

Eksempel:

>

Generel fare

>

Specifik fare,
f.eks. elektrisk stgd

1

Umiddelbar fare

Dad eller alvorlige kveestelser

Mulig farlig situation

Dad eller alvorlige kvaestelser

u FORSIGTIG!

FORSIGTIG!

BEMARK

Mulig farlig situation

Mulige materielle skader

Nyttige bemaerkninger og tip.

Gor det lettere at betjene
systemet.

Mindre kvaestelser

Beskadigelse af systemet eller dets
omgivelser
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Generelle anvisninger
Garantikrav

2.3 Garantikrav

Det er en forudsaetning for fejlfri drift og for eventuelle garantikrav, at driftsvejledningens
og handbogens anvisninger overholdes. Driftsvejledningen og handbogen skal derfor
gennemleeses, inden produktet tages i brug!

2.4 Ansvarsfraskrivelse

Det er en grundleeggende forudsaetning for den sikre drift af feltbusinterfaces,
feltfordelere og MOVIMOT® MM..D-frekvensomformeren og for at opna de angivne
produktegenskaber og ydelser, at driftsvejledningens anvisninger folges. SEW-
EURODRIVE fraskriver sig ethvert ansvar for person- og tingsskader samt gkonomiske
skader, der matte opsta pa grund af manglende overholdelse af driftsvejledningen.
Mangelsansvar er udelukket i sddanne tilfaelde.

2.5 Ophavsret

© <2008> - SEW-EURODRIVE. Alle rettigheder forbeholdes.

Enhver form for mangfoldiggerelse — ogsa i uddrag —, bearbejdning, distribution og
andre former for udnyttelse er forbudt.
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Sikkerhedsanvisninger
Generelt

3

3.1

3.2

3.3

Sikkerhedsanvisninger

Generelt

Malgruppe

Nedenstaende sikkerhedsanvisninger har til formal at forhindre personskader og
materielle skader. Den driftsansvarlige skal sikre, at de grundlaeggende sikker-
hedsanvisninger overholdes. Sgrg for, at personer der har ansvaret for anlaegget og
driften, samt personer der pa eget ansvar arbejder pa anlaegget har laest og forstaet hele
driftsvejledningen og handbogen. Ved uklarheder og behov for yderligere information
kontaktes SEW-EURODRIVE.

Beskadigede produkter ma aldrig installeres eller tages i brug. | tilfeelde af beskadigelser
skal der omgaende indsendes reklamation til transportgren.

Afheengigt af kapslingsklassen kan MOVIMOT® under driften have speendingsfarende,
uisolerede og eventuelt ogsa bevaegelige eller roterende dele samt varme overflader.

Der er fare for alvorlige personskader eller materielle skader ved ikke tilladt afmontering
af nedvendig afskeermning, ved uhensigtsmaessig brug, ved forkert installation eller
betjening. Yderligere oplysninger kan lzeses i dokumentationen.

Enhver form for installation, idrifttagning, fejlafhjeelpning og reparation skal udferes af
kvalificerede elektroteknikere (overhold IEC 60364 og CENELEC HD 384 eller DIN
VDE 0100 og IEC 60664 eller DIN VDE 0110 samt nationale ulykkesforebyggende
forskrifter).

Kvalificerede elektroteknikere betegner iht. disse grundleeggende sikkerheds-
anvisninger personer, der er fortrolige med opstilling, montering, idrifttagning og drift af
produktet og har de ngdvendige kvalifikationer for at varetage deres arbejde.

Enhver form for transport, opbevaring, drift og bortskaffelse skal foretages af personer,
der er uddannede til dette arbejde.

Bestemmelsesmaessig anvendelse

De her beskrevne feltfordelere og feltbusinterfaces er beregnet til industrielle anleeg.De
er konstrueret i overensstemmelse med de geeldende normer og forskrifter og opfylder
kravene i lavspaendingsdirektivet 73/23/EQF.

Tekniske data og tilslutningsbetingelser star pa typeskiltet og i dokumentationen og skal
altid overholdes.

Idrifttagning (pabegyndelse af korrekt anvendelse) er ikke tilladt, fer det er konstateret,
at maskinen overholder EMC-direktivet, 2004/108/EF, og at slutproduktet er i
overensstemmelse med Maskindirektivet, 98/37/EF (EN 60204 skal ligeledes
overholdes).

MOVIMOT®-frekvensomformere opfylder kravene i lavspaendingsdirektivet 2006/95/EF.
De standarder, der er nsevnt i overensstemmelseserkleeringen, anvendes il
MOVIMOT®-frekvensomformeren.
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3.31

Sikkerhedsanvisninger
Anden geeldende dokumentation

Sikkerhedsfunktioner

Feltfordelere, feltbusinterfaces og MOVIMOT®-frekvensomformere ma ikke anvendes til
sikkerhedsfunktioner, medmindre disse er beskrevet og tydeligt tilladt.

Ved anvendelse af MOVIMOT®-frekvensomformere eller feltfordelere i sikkerheds-
applikationer skal man vaere opmaerksom pa den forklarende dokumentation "Sikker
afbrydelse af MOVIMOT®", | sikkerhedsapplikationer ma& der kun anvendes
komponenter, som udtrykkeligt er leveret af SEW-EURODRIVE i denne udfgrelse!

3.3.2 Hejseveerksapplikationer

3.4

3.5

3.6

Ved anvendelse af MOVIMOT®-frekvensomformere i hejsevaerksapplikationer skal den
specielle konfiguration og indstillingerne til hejsevaerksapplikationer, der fremgar af
driftsvejledningen til MOVIMOT®, overholdes.

MOVIMOT®-frekvensomformere ma ikke anvendes som sikkerhedsudstyr il
hejseveerksapplikationer.

Anden gaeldende dokumentation

Desuden skal falgende vejledninger overholdes:

 driftsvejledningen "Trefasemotorer DR/DV/DT/DTE/DVE og asynkrone servo-
motorer CT/CV"

+ driftsvejledningen "Trefasemotorer DRS/DRE/DRP"
+ driftsvejledningerne "MOVIMOT® MM..C" og "MOVIMOT® MM..D"
« handbogen "Positionering og processtyring IPOSP!US®

Transport, opbevaring

Opstilling

Overhold anvisningerne for transport, opbevaring og korrekt betjening. Overhold de
klimatiske betingelser, der er beskrevet i kapitlet "Tekniske data". Spaend paskruede
transportringe fast. De er dimensioneret til at baere vaegten af MOVIMOT®-gearmotoren
med integreret frekvensomformer. Der ma ikke monteres ekstra belastning. Ved behov
anvendes egnede, tilstraekkeligt dimensionerede transportmidler (f.eks. wirefgring).

Opstillingen og afkglingen af enhederne skal ske i overensstemmelse med forskrifterne
i den tilhgrende dokumentation.

Feltfordelere, feltbusinterfaces og MOVIMOT®-frekvensomformere skal beskyttes mod
ikke tilladt brug.

Folgende anvendelser er forbudte, medmindre apparatet udtrykkeligt er beregnet hertil:
» anvendelse i eksplosionsfarlige miljger.
+ anvendelse i miljger med skadelig olie, syre, gas, damp, stgv, straling etc.

+ anvendelse i ikke-stationzere applikationer, hvor der kan opsta kraftige mekaniske
vibrations- og st@dbelastninger.
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Sikkerhedsanvisninger
Elektrisk tilslutning

3.7

3.8

3.9

Elektrisk tilslutning

Ved arbejde pa feltfordelere, feltbusinterfaces og MOVIMOT®-frekvensomformere, der
star under speending, skal de gaeldende nationale ulykkesforebyggende forskrifter
(f.eks. BGV A3).

Den elektriske installation gennemfgres iht. de geeldende forskrifter (f.eks.
ledningstvaersnit, sikring, beskyttelseslederforbindelse). Yderligere anvisninger findes i
dokumentationen.

Anvisninger for EMC-korrekt installation — sadsom afskeermning, jordforbindelse,
placering af filtre og montering af ledninger — findes i dokumentationen til MOVIMOT®-
frekvensomformerne. Producenten af maskinen eller anlaegget er ansvarlig for, at de
grenseveerdier, der kreeves ifalge EMC-lovgivningen, overholdes.

Sikkerhedsforanstaltninger og sikkerhedsudstyr skal veere i overensstemmelse med
de geeldende nationale forskrifter (f.eks. steerkstrgmsregulativet EN 60204 eller
EN 61800-5-1).

Sikker afbrydelse

Drift

Feltfordelere og feltbusinterfaces opfylder alle krav med hensyn til sikker afbrydelse af
effekt- og elektroniktilslutninger iht. EN 61800-5-1. For at garantere sikker afbrydelse
skal alle tilsluttede streamkredse ligeledes opfylde kravene om sikker afbrydelse.

Anlaeg, hvor der er monteret feltfordelere, feltbusinterfaces og MOVIMOT®-
frekvensomformere, skal om ngdvendigt vaere udstyret med ekstra overvagningsudstyr
og sikringer i henhold til de geeldende sikkerhedsbestemmelser, f.eks. lov om tekniske
arbejdsmidler, ulykkesforebyggende forskrifter osv. | applikationer med aget risiko for
fare kan det vaere ngdvendigt at anvende ekstra sikkerhedsudstyr.

Nar stremmen til MOVIMOT®-frekvensomformeren, en eventuel feltfordeler eller et
eventuelt busmodul er blevet slaet fra, ma kan ikke straks rgre ved spaendingsferende
dele og effekttilslutninger, da kondensatorerne muligvis kan veere opladet. Vent mindst
1 minut, efter at stremmen er slaet fra.

Nar stremforsyningen til feltfordelerne, de forskellige feltbusinterfaces og MOVIMOT®-
frekvensomformerne er taendt, skal kabinetterne vaere lukkede, dvs.:

«  MOVIMOT®-frekvensomformeren skal vaere skruet fast.

+ Deaekslet pad den eventuelle feltfordelers tilslutningsboks og det eventuelle
feltbusinterface skal veere skruet fast.

» Stikket pa et eventuelt hybridkabel skal vaere isat og skruet fast.

Advarsel: Servicekontakten pa en eventuel feltfordeler afbryder kun netstrammen til den
tilsluttede MOVIMOT®-gearmotoren med integreret frekvensomformer eller motoren.
Feltfordelerens klemmer er stadig forbundet med netspaendingen, nar servicekontakten
er blevet aktiveret.

At drifts-LED'en og andre visningselementer er slukkede, er ikke ensbetydende med, at
stragmtilfgrslen til omformeren er afbrudt, og at den er spaendingslgs.

Handbog — INTERBUS-interfaces, -feltfordelere
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Sikkerhedsanvisninger

Drift

Mekanisk blokering eller interne sikkerhedsfunktioner kan fere til motorstop. Ved
afhjeelpning af fejlarsagen eller reset kan motoren starte igen af sig selv. Hvis den
drevne maskine af sikkerhedsmaessige arsager ikke ma starte igen, skal stramtilfarslen
til apparatet afbrydes, inden fejlen afhjzelpes.

Pas pa! Fare for forbraending: Overfladen pa MOVIMOT®-gearmotoren med integreret
frekvensomformer og de eksterne enheder, f.eks. kglelegemer pa bremsemodstanden,
kan veere mere end 60 °C varm under driften!
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Sikkerhedsanvisninger
Supplerende sikkerhedsanvisninger for feltfordelere

3.10 Supplerende sikkerhedsanvisninger for feltfordelere

3.10.1 Feltfordeler MFZ.3.

—_ o

W w

For feltbusinterfacet eller motorstikket fijernes, skal strgmitilferslen til apparatet
afbrydes. Der kan stadig veere farlige spaendinger i op til 1 minut efter
stremafbrydelsen.

Under driften skal feltbusinterfacet samt hybridkablets stik vaere monteret og skruet
fast pa feltfordeleren.

3.10.2 Feltfordeler MFZ.6.

o=al

For deekslet fijernes fra tilslutningsboksen i forbindelse med nettilslutningen, skal
stramitilfgrslen til apparatet afbrydes. Der kan stadig veere farlige spaendinger i op til
1 minut efter stramafbrydelsen.

Advarsel: Kontakten slukker kun til stremmen til MOVIMOT®-frekvensomformeren.
Feltfordelerens klemmer er stadig forbundet med netspaendingen, nar service-
kontakten er blevet aktiveret.

Under driften skal daekslet til tilslutningsboksen til nettilslutningen og stikket pa
hybridkablet vaere monteret og fastskruet pa feltfordeleren.

3.10.3 Feltfordeler MFZ.7.

=

For MOVIMOT®-frekvensomformeren fiernes, skal strgmtilfgrslen til apparatet
afbrydes. Der kan stadig veere farlige spaendinger i op til 1 minut efter
stramafbrydelsen.

Under driften skal MOVIMOT®-frekvensomformeren og hybridkablets stik vaere
monteret og skruet fast pa feltfordeleren.

3.10.4 Feltfordeler MFZ.8.

EHDZ

For daekslet fiernes fra tilslutningsboksen i forbindelse med nettilslutning, eller far
MOVIMOT®-frekvensomformeren fiernes, skal stramtilfgrslen til apparatet afbrydes.
Der kan stadig veere farlige spaendinger i op til 1 minut efter stramafbrydelsen.

Advarsel: Servicekontakten afbryder kun stremmen til den tilsluttede motor.
Feltfordelerens klemmer er stadig forbundet med netspaendingen, nar service-
kontakten er blevet aktiveret.

Under driften skal daekslet til tilslutningsboksen til nettilslutningen, MOVIMOT®-
frekvensomformeren og stikket pa hybridkablet vaere skruet fast pa feltfordeleren.

Handbog — INTERBUS-interfaces, -feltfordelere
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Opbygning
Feltbusinterfaces

4 Opbygning

4.1 Feltbusinterfaces
4.1.1 Feltbusinterface MF.21/MQ.21

(1]
(2]

(2]
1132777611

Diagnose-LED'er
Diagnoseinterface (under skrueforbindelsen)

4.1.2 Feltbusinterface MF.22, MF.32, MQ.22, MQ.32

(1]
(2]
(3]
(4]

1132781835

Diagnose-LED'er

Diagnoseinterface (under skrueforbindelsen)
M12-hunstik

Status-LED

Handbog — INTERBUS-interfaces, -feltfordelere




Opbygning
Feltbusinterfaces

4.1.3 Feltbusinterface MFI23, MFI33 med rugged-line-stik (kun INTERBUS)

(1]
(2]
(3]
[4]
(5]
6]

(X12)

1397550603

Diagnose-LED'er

Diagnoseinterface (under skrueforbindelsen)

M12-hunstik

Status-LED

Rugged-line-tilslutning "Remote IN" (indgaende fiernbus og DC 24 V-stremforsyning)
Rugged line-tilslutning "Remote OUT" (videreferende fijernbus og DC 24 V-stremforsyning)

4.1.4 Interfacesunderside (alle MF../MQ..-interfaces)

(1]
(2]
(3]

1132786955

Forbindelse til tilslutningsmodul
DIP-switch (afhaengigt af varianten)
Taetning

Handbog — INTERBUS-interfaces, -feltfordelere
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4 Opbygning
Feltbusinterfaces

4.1.5 Opbygning Tilsluthningsmodul MFZ..

(1]
(2]

(3]
[4]
(5]
6]

16

6]

1136176011

Klemraekke (X20)

Potentialfri klemblok til 24 V-gennemslgjfning
(Advarsel: Ma ikke anvendes som afskaermning!)
Kabelsamling M20

Kabelsamling M12

Jordklemme

DeviceNet og CANopen: Microstyle-stik/M12-stik (X11)
AS-interface: AS-interface-M12-stik (X11)

2 EMC-kabelsamlinger medfglger.
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Opbygning
Typebetegnelse for INTERBUS-interfaces

4.2 Typebetegnelse for INTERBUS-interfaces

MFI21 A/Z11 A

|— Variant

Tilslutningsmodul:

Z11 = til INTERBUS

Z21 = til PROFIBUS

Z31 = til DeviceNet og CANopen
Z61 = til AS-interface

Variant

21=4x1/2x0 (tilslutning via klemmer)
22=4x1/2x0 (tilslutning via stik + klemmer)
32=6xl (tilslutning via stik + klemmer)

23 =4x1/2x0 (lyslederkabel-rugged-line, kun til

INTERBUS)
33 =6x1 (lyslederkabel-rugged-line, kun til
INTERBUS)
MFI..  =INTERBUS
MQl.. =INTERBUS med integreret ministyring
MFP.. =PROFIBUS

MQP.. = PROFIBUS med integreret ministyring
MFD.. = DeviceNet

MQD.. DeviceNet med integreret ministyring
MFO.. CANopen

MFK.. = AS-interface

Handbog — INTERBUS-interfaces, -feltfordelere
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4.3
431

Opbygning
Feltfordelere

Feltfordelere

Feltfordeler MF../Z.3., MQ../Z.3.

(6] (7] 5]

(4]

(3]

(8]

=~—19]

[10]

(2]

DeviceNet og CANopen: Microstyle-stik/M12-stik (X11)
AS-interface: AS-interface-M12-stik (X11)

2xM20x1,5

2xM25x1,5

2 x M16 x 1,5 (2 EMC-kabelsamlinger medfalger)
Klemmer til feltbustilslutning (X20)

Klemmer til 24 V-tilslutning (X21)

Klemmer til net- og PE-tilslutning (X1)

Tilslutning af potentialudligning

Tilslutning af hybridkabel, forbindelse til MOVIMOT® (X9)

9]

1136195979
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Opbygning 4
Feltfordelere

4.3.2 Feltfordeler MF../Z.6., MQ../Z.6.

(1]

(2]
(3]
(4]
(3]

6]
(71
(8]
9]

[4] (5] (6] (71 [813119]

1136203659
6 x M20 x 1,5 (2 EMC-kabelsamling medfalger)
DeviceNet og CANopen: Microstyle-stik/M12-stik (X11), se nedenstaende illustration
AS-interface: AS-Interface-M12-stik (X11), se nedenstaende illustration

1136438155

2xM25x1,5

Tilslutning af potentialudligning

Tilslutning af hybridkabel, forbindelse til MOVIMOT®-frekvensomformer (X9)

Servicekontakt med beskyttelsesrelae (med tredobbelt las, farve: sort/rad)

Kun udfgrelse MFZ26J: Integreret tilbagemeldingsmulighed for servicekontaktens stilling.
Tilbagemeldingen analyseres via den digitale indgang DIO (se kapitlet "Tilslutning af ind-/udgange
(I/O) til feltbusinterfaces MF../MQ..") (se side 64)

1136352395

Klemmer til net- og PE-tilslutning (X1)

Klemmer til bus-, sensor-, aktuator-, 24 V-tilslutning (X20)

Indstiksklemme "Safety Power" til 24 V-MOVIMOT ~-stremforsyning (X40)

Klemblok til 24 V-gennemslgjfning (X29), forbundet internt med 24 V-tilslutning til X20

Handbog — INTERBUS-interfaces, -feltfordelere 19
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433

Opbygning
Feltfordelere

Feltfordeler MF../MM../2.7., MQ../MM../Z.7.

(1]
(2]

1136447627

Kabelsamling 2 x M25 x 1,5

Kabelsamling 5 x M20 x 1,5 (2 EMC-kabelsamlinger medfglger)

DeviceNet og CANopen: Microstyle-stik/M12-stik (X11), se nedenstaende illustration
AS-interface: AS-Interface-M12-stik (X11), se nedenstaende illustration

&
X11@ T X113

o (Do \

-

1136456331

Tilslutning af potentialudligning

Tilslutning af hybridkabel, forbindelse til trefasemotor (X9)

Klemmer til bus-, sensor-, aktuator-, 24 V-tilslutning (X20)

Indstiksklemme "Safety Power" til 24 V-MOVIMOT~-stremforsyning (X40)

Klemblok til 24 V-gennemslgjfning (X29), forbundet internt med 24 V-tilslutning til X20
MOVIMOT®-frekvensomformer

Forbindelse til MOVIMOT®-frekvensomformer

Klemmer til frikobling af omdrejningsretning

Klemmer til net- og PE-tilslutning (X1)

Klemme til integreret bremsemodstand

Handbog — INTERBUS-interfaces, -feltfordelere




Opbygning 4
Feltfordelere

4.3.4 Feltfordeler MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8.

[4] (3] (2] (1]

1136479371
[1] Kabelsamling 6 x M20 x 1,5 (2 EMC-kabelsamlinger medfglger)
DeviceNet og CANopen: Microstyle-stik/M12-stik (X11), se nedenstaende illustration
AS-interface: AS-Interface-M12-stik (X11), se nedenstaende illustration
1136438155

[2] Kabelsamling 2 x M25 x 1,5

[3] Klemmer til net- og PE-tilslutning (X1)

[4] Servicekontakt (kan aflases tre steder, farve: sort/rgd)
Kun udferelse MFPZ28J: Integreret tilbagemeldingsmulighed for servicekontaktens stilling.
Tilbagemeldingen analyseres via den digitale indgang DIO (se kapitlet "Tilslutning af ind-/udgange
(I/O) il feltbusinterfaces MF../MQ..") (se side 64)

G5-@8mm

oszosmn

1136352395

[5] MOVIMOT®-frekvensomformer

[6] Klemmer til bus-, sensor-, aktuator-, 24 V-tilslutning (X20)

[7] Indstiksklemme "Safety Power" til 24 V-MOVIMOT ~-stremforsyning (X40)

[8] Klemblok til 24 V-gennemslgjfning (X29), forbundet internt med 24 V-tilslutning til X20
[9]  Tilslutning af hybridkabel, forbindelse til trefasemotor (X9)

[10] Tilslutning af potentialudligning
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4 Opbygning

Typebetegnelse til INTERBUS-feltfordelere

4.4 Typebetegnelse til INTERBUS-feltfordelere

441 Eksempel MF../Z.3., MQ../Z.3.

MFI21A/Z13A

4.4.2 Eksempel MF../Z.6., MQ../Z.6.

MFI21A/Z16F/AFO0

22

Tilslutningsmodul

Z13 = til INTERBUS

Z23 = til PROFIBUS

Z33 = til DeviceNet og CANopen
763 = til AS-Interface

Feltbusinterface

MFI.. / MQl.. = INTERBUS
MFP../ MQP.. =PROFIBUS
MFD../MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-interface

Tilslutningsteknik

AFO0 = Kabelindfgring metrisk
AF1 = med Microstyle-stik / M12-stik il
DeviceNet og CANopen
AF2 = M12-stik til PROFIBUS
AF3 = M12-stik til PROFIBUS +
M12-stik til DC 24 V-stregmforsyning
AF6 = M12-stik til
AS-interface-tilslutning

Tilslutningsmodul

Z16= il INTERBUS

Z26= til PROFIBUS

Z36 = til DeviceNet og CANopen
Z66 = til AS-Interface

Feltbusinterface

MFI.. / MQl.. = INTERBUS
MFP.. / MQP.. =PROFIBUS
MFD../MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-interface

Handbog — INTERBUS-interfaces, -feltfordelere




Typebetegnelse til INTERBUS-feltfordelere

Opbygning

443 Eksempel MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z.7.

MFI22A/MM15C-503-00/Z17F 0

-

4.44 Eksempel MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8.

MFI22A/MM22C-503-00/Z18F 0/AF0

L

Handbog — INTERBUS-interfaces, -feltfordelere

Tilslutningstype
0=L/1=A
Tilslutningsmodul

Z17 =il INTERBUS

Z27 = til PROFIBUS

Z37 = til DeviceNet og CANopen
Z67 = til AS-interface

MOVIMOT®-frekvensomformer

Feltbusinterface

MFI.. / MQl.. = INTERBUS
MFP../ MQP.. =PROFIBUS
MFD../MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-interface

Tilslutningsteknik

AF0 = Kabelindfgring metrisk
AF1 = med Microstyle-stik / M12-stik til
DeviceNet og CANopen
AF2 = M12-stik til PROFIBUS
AF3 = M12-stik til PROFIBUS +
M12-stik til DC 24 V-strgmforsyning
AF6 = M12-stik til

AS-interface-tilslutning
Tilslutningstype
0=XL/1=A
Tilslutningsmodul

Z18 = til INTERBUS

Z28 = til PROFIBUS

Z38 = til DeviceNet og CANopen
Z68 = til AS-interface

MOVIMOT®-frekvensomformer

Feltbusinterface

MFI.. / MQl.. = INTERBUS
MFP.. / MQP.. = PROFIBUS
MFD../ MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-interface

23
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Mekanisk installation
Installationsanvisninger

5 Mekanisk installation
5.1 Installationsanvisninger

BEMARK
° Ved levering af feltfordelerne skal stikket til motorudgangen (hybridkabel) forsynes
1 med en transportbeskyttelse.

Denne har kun kapslingsklasse IP40. For at opna den specificerede kapslingsklasse

skal transportbeskyttelsen fiernes og den passende stikmodpart saettes pa og skrues
fast.

5.1.1 Montering

Feltfordelere ma kun monteres pa et plant, vibrationsfrit og vridningsstabilt underlag.

Til montering af feltfordeleren MFZ.3 skal der anvendes skruer i starrelse M5 med
passende underlagsskiver. Spaend skruerne med en momentnggle (maks. tilladt
tilspeendingsmoment 2,8 — 3,1 Nm (25 — 27 Ib.in)).

Til montering af feltfordeleren MFZ.6, MFZ.7 eller MFZ.8 skal der anvendes skruer
i storrelse M6 med passende underlagsskiver. Spaend skruerne med en
momentnggle (maks. tilladt tilspeendingsmoment 3,1 — 3,5 Nm (27 — 31 Ib.in)).

5.1.2 Opstilling i vadrum eller udenders

Anvend passende samlinger til kablerne (anvend om ngdvendigt reduktioner).
Ubenyttede kabelgennemfgringer og M12-hunstik skal teetnes med lukkeskruer
Ved kabelindfering fra siden skal kablet treekkes med en drypslgjfe.

Kontrollér og renger om ngdvendigt teetningsfladerne pa feltbusinterfacet/daekslet til
tilslutningsboksen fer genmontering.

Handbog — INTERBUS-interfaces, -feltfordelere




Mekanisk installation
Tilspeendingsmomenter

5.2 Tilspaendingsmomenter
5.21 MOVIMOT®-frekvensomformer

1138500619

Spaend skruerne til fastgerelse af MOVIMOT®-frekvensomformeren med 3,0 Nm
(27 Ib.in) over kryds.

5.2.2 Feltbusinterfaces/dzksel til tilslutningsboksen:

1138504331

Speend skruerne til fastgerelse af feltbusinterfaces eller daekslet pa tilslutningsboksen
med 2,5 Nm over kryds.

Handbog — INTERBUS-interfaces, -feltfordelere
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Mekanisk installation
Tilspeendingsmomenter

5.2.3 Laseskruer

1138509067

Spaend blinddaekslets skruer og skruerne i potentiometers f1 og skruerne til den
eventuelle tilslutning X50 med 2,5 Nm (22 Ib.in).

5.2.4 EMC-kabelsamlinger

1138616971

Spaend EMC-kabelsamlingerne fra SEW-EURODRIVE med fglgende tilspeendings-

momenter:

Skrueforbindelse

Tilspaendingsmoment

M12x 1,5
M16 x 1,5

2,5Nm —-3,5Nm (22 - 31 Ib.in)
3,0 Nm — 4,0 Nm (27 — 35 Ib.in)

M20x 1,5

3,5 Nm — 5,0 Nm (31 — 44 Ib.in)

M25 x 1,5

4,0 Nm —5,5Nm (35 -49 |b.in)

Monteringen af kablet i kabelsamlingen skal kunne modsta felgende udtraekningskraft:
+ Kabel med udvendig diameter > 10 mm: = 160 N
» Kabel med udvendig diameter < 10 mm: = 100 N
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Mekanisk installation
Tilspeendingsmomenter

5.2.5 Motorkabler

Spaend motorkablets skruer 1,2 — 1,8 Nm (11 — 16 Ib.in).

Handbog — INTERBUS-interfaces, -feltfordelere
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5 Mekanisk installation
Feltbusinterfaces MF.. / MQ..

5.3 Feltbusinterfaces MF.. / MQ..

Feltbusinterfaces MF.. / MQ.. kan monteres pa fglgende made:
«  Montering pa MOVIMOT®-tilslutningsboksen
* Feltmontering

5.3.1 Montering pa MOVIMOT®-tilslutningsboksen

1. Slad udslagsbrikkerne ("knock-outs") i MFZ-underdelen ud indefra som vist pa
nedenstaende illustration:

1138656139
BEMARK
° Brudkanten, der opstar, nar udslagsbrikkerne ("knock-outs") [1] er slaet ud, skal om
1 ngdvendigt afgrates!
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Mekanisk installation 5
Feltbusinterfaces MF.. / MQ..

2. Monter feltbusinterfacet som vist pa felgende illustration pa MOVIMOT®-
tilslutningsboksen:

1138663947

Handbog — INTERBUS-interfaces, -feltfordelere 29
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5.3.2 Feltmontering

MQ..

/

Nedenstadende illustration viser montering tet pa motoren af et MF..

feltbusinterface:

1138749323

[1]  Skruernes lzengde min. 40 mm

Handbog — INTERBUS-interfaces, -feltfordelere
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Mekanisk installation
Feltfordelere

5.4 Feltfordelere

5.4.1 Montering af feltfordelere MF../Z.3., MQ../Z.3.
Nedenstaende illustration viser monteringsmalene for feltfordeler ..Z.3.:

Handbog — INTERBUS-interfaces, -feltfordelere
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5.4.2

Mekanisk installation
Feltfordelere

Montering af feltfordelere MF../Z.6., MQ../Z.6.
Nedenstaende illustration viser monteringsmalene for feltfordeler ..Z.6.:

1138795019
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Mekanisk installation
Feltfordelere

5.4.3 Montering af feltfordelere MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z.7.
Nedenstaende illustration viser monteringsmalene for feltfordeler ..Z.7.:

Handbog — INTERBUS-interfaces, -feltfordelere
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Mekanisk installation
Feltfordelere

5.4.4 Montering af feltfordelere MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8. (storrelse 1)
Nedenstaende illustration viser monteringsmalene for feltfordeler ..Z.8. (starrelse 1)

1138843147
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Feltfordelere

5.4.5 Montering af feltfordelere MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8. (storrelse 2)
Nedenstaende illustration viser monteringsmalene for feltfordeler ..Z.8. (starrelse 2)

1138856203

Handbog — INTERBUS-interfaces, -feltfordelere
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6 Elektrisk installation
Installationsplanlaegning pa baggrund af EMC-punkter

6 Elektrisk installation
6.1 Installationsplanlaegning pa baggrund af EMC-punkter

6.1.1  Anvisninger til placering og montering af installationskomponenter

Det rigtige valg af ledninger, korrekt jordforbindelse og velfungerende spaendings-
udligning er af afggrende betydning for en vellykket installation af decentrale drev.

Som udgangspunkt skal de gaeldende normer overholdes. Vaer desuden specielt
opmeerksom pa fglgende punkter:

* Potentialudligning

— Uafheengigt af funktionsjord (beskyttelsesledertilslutning) skal der etableres
lavimpedant, HF-egnet potentialudligning (se ogsad VDE 0113 eller VDE 0100,
del 540), f.eks.

— med en plan forbindelse af metalliske anlaegsdele
— ved anvendelse af bandjordelektroder (HF-band)

>

RIS
Y

>
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2
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1138895627

— Dataledningers afskeermning ma ikke anvendes til potentialudligning.

+ Dataledninger og 24 V-stremforsyning

— Disse skal traekkes separat fra stgjemitterende ledninger (f.eks. magnetventilers
styreledninger, motorledninger).

* Feltfordelere

— Til forbindelsen mellem feltfordelere og motor anbefaler SEW-EURODRIVE at
anvende specialfremstillede SEW-hybridkabler.

e A A e
LR R IR
XX, A.Q&.f"“

1138899339

+ Kabelsamlinger

— Der skal velges en skrueforbindelse med stor skaermkontaktflade (jvf.
anvisningerne til valg og korrekt montering af kabelsamlinger).
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Installationsplanlaegning pa baggrund af EMC-punkter

* Ledningsafskarmning

— Ledningsafskeermningen skal have gode EMC-egenskaber (hgj skserm-
daempning),

— den skal anvendes som mekanisk beskyttelse af kablet og som afskaermning,

— den skal have fladekontakt med apparatets metalkabinet ved ledningsenderne
(via EMC-kabelsamlinger i metal) (falg ogsa de gvrige anvisninger i dette kapitel
vedrgrende valg og korrekt montering af kabelsamlinger).

¢ Yderligere oplysninger findes i SEW-tryksagen "Drivteknikken i praksis — EMC
inden for drivteknikken"

6.1.2 Eksempel pa forbindelse af feltbusinterface MF.. / MQ.. og MOVIMOT®

Med separat montering af feltbusinterface MF.. / MQ.. og MOVIMOT® skal RS-485-
forbindelsen etableres péa felgende made:

* med tilfersel af DC 24 V-stremforsyning

— anvend afskaermede ledninger

— laeg afskeermningen over EMC-kabelsamlingerne i metal ved kabinettet pa begge
apparaterne (fglg ogsa de gvrige anvisninger i dette kapitel vedrgrende korrekt
montering af EMC-kabelsamlinger i metal)

— sno lederne parvist (se nedenstaende illustration)

RS+ {4 [ RS+

R E o —
i m— - o ——A
7 GND ™ RS-

1138904075

* uden tilforsel af DC 24 V-stromforsyning

Nar MOVIMOT® har separat DC 24 V-stremforsyning, skal RS-485-forbindelsen

udferes pa felgende made:

— anvend afskaermede ledninger

— laeg afskeermningen over EMC-kabelsamlingerne i metal ved kabinettet pa begge
apparaterne (falg ogsa de gvrige anvisninger i dette kapitel vedrarende valg og

korrekt montering af kabelsamlinger)
— for generelt referencepotentialet GND med ved anvendelse af RS-485-interface

— sno lederne (se nedenstaende illustration)

RS+
RS-
GND

®_.
o =

1138973579
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6.2
6.2.1

Elektrisk installation
Installationsanvisninger for feltbusinterfaces, feltfordelere

Installationsanvisninger for feltbusinterfaces, feltfordelere

Tilslutning af netledninger

MOVIMOT®-frekvensomformerens referencespaending og -frekvens skal stemme
overens med dataene for forsyningsnettet.

Veelg et kabeltvaersnit, der passer til indgangsstremmen |,¢; ved referenceydelsen
(se "Tekniske data").

Installer et beskyttelsesrelee i starten af netledningen bag samleskinnens forgrening.
Anvend sikringer af typen D, DO, NH eller beskyttelsesrelee. Dimensionering af
sikringen til kablets tveersnit.

Et almindeligt fejlstroamsrelee som eneste sikkerhedsanordning er ikke tilladt.
Universalstrgmsensitive fejlstramsrelaeer ("type B") er godkendt til sikring af
systemet. Ved normal drift af MOVIMOT®-gearmotorer med integreret
frekvensomformer kan der opsté afledningsstrem > 3,5 mA.

I henhold til EN 50178 er det ngdvendigt med en ekstra PE-forbindelse (min. i
tvaersnittet for ledningen) parallelt til beskyttelseslederen via separate
tilslutningssteder. Der kan forekomme driftsbetingede afledningsstremme > 3,5 mA.

Til omkobling af MOVIMOT®-gearmotorer med integreret frekvensomformer skal der
anvendes relaeomkoblingskontakter i anvendelseskategori AC-3 iht. IEC 158.

SEW-EURODRIVE anbefaler, at der i spaendingsnet med ikke-jordet stjernepunkt (it-
net) anvendes sakaldte isolationsvagter, som arbejder efter pulscode-malemetoden.
Derved undgéas fejludlgsning af isolationsvagten som fglge af omformerens
jordkapacitet.
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6.2.2 Anvisninger om PE-tilslutning og/eller potentialudligning

/N

A FARE!

Forkert PE-tilslutning.
Dadsfald, alvorlige kveestelser eller materielle skader som felge af elektrisk stad.
+ Det tilladte tilspaendingsmoment for skruesamlingen er 2,0 — 2,4 Nm (18 — 21 Ib.in).

* Fglg nedenstaende anvisninger ved PE-tilslutning.

Anbefaling: montering med gaffelkabelsko
Tilladt for alle tvaersnit

Ikke tilladt montering

Montering med massiv tilslutningstrad

M5

<

s

323034251

323042443

M5

Tilladt for tvaersnit op til

maks. 2,5 mm?

323038347

[11  Gaffelkabelsko, der passer til M5-PE-skruer

6.2.3 Tilladt tilslutningstvaersnit og strembelastning for klemmerne

(skrueklemmer)

2

Tilslutningstvaersnit (mmz) 0,2 mm? -4 mm

Effektklemmer X1, X21

Styreklemmer X20
(fiederklemmer)

10,08 mm?2 — 2,5 mm?

Tilslutningstvaersnit (AWG) AWG 24 — AWG 10

AWG 28 — AWG 12

Strembelastning

32 A maksimal konstantstrgm

12 A maksimal konstantstrgm

Det tilladte tilspaendingsmoment for effektklemmerne ligger pa 0,6 Nm.
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6.2.4 Videreslgjfning af DC 24 V-forsyningsspanding ved modulholder MFZ.1

* | DC 24 V-stremforsyningens tilslutningsomrade findes der 2 stagbolte M4 x 12.
Boltene kan anvendes til videreslgjfning af DC 24 V-forsyningsspaending.

1140831499

+ Tilslutningsboltene kan belastes med 16 A.

+ Det tilladte tilspeendingsmoment for tilslutningsboltenes sekskantmeatrikker ligger pa
1,2 Nm (11 Ib.in) £ 20 %.

6.2.5 Yderligere tilslutningsmuligheder med feltfordelere MFZ.6, MFZ.7 og MFZ.8

+ | DC 24 V-forsyningens ftilslutningsomrade findes der en klemblok X29 med 2
stagbolte M4 x 12 og en indstiksklemme X40.

1<)

@

] X40 24V GND X29 &
Safety Power PE 1 2

1141387787

+ Klemblok X29 kan anvendes som alternativ til klemme X20 (se kapitlet "Opbygning"
(se side 14)) til videreslgjfning af DC 24 V-forsyningsspaending. Begge stagbolte er
internt forbundet med 24 V-tilslutningen pa klemme X20.

Klemmeplacering
Nr. Navn | Funktion

X29 1 24V | 24 V-spaendingsforsyning til modulelektronik og sensorer
(stagbolt, brokoblet med klemme X20/11)

2 | GND | 0V24-referencepotential til modulelektronik og sensorer
(stagbolt, brokoblet med klemme X20/13)

* Indstiksklemmen X40 ("Safety Power") er beregnet til ekstern DC 24 V-
stramforsyning til MOVIMOT®-frekvensomformeren via en sikkerhedskontakt.

En MOVIMOT®-gearmotor med integreret frekvensomformer kan saledes benyttes
til sikkerhedsapplikationer. Du finder oplysninger herom i vejledningerne "Sikker
afbrydelse af MOVIMOT® MM.." til de anvendte MOVIMOT®-gearmotorer med
integreret frekvensomformer.

Klemmeplacering
Nr. Navn | Funktion
X40 1 24V | 24 V-spaendingsforsyning for MOVIMOT® il frakobling med automatsikring

2 | GND | 0V24-referencepotential til MOVIMOT® til frakobling med sikkerhedsafbryder
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X29/1 er brokoblet med X40/1 og X29/2 med X40/2 fra fabrikken, sa MOVIMOT®-
frekvensomformerens DC 24 V-spaendingsforsyning er den samme som feltbus-
interfacets.

De vejledende vaerdier for de to stagbolte er fglgende:

— strgmbelastning: 16 A

— maks. tilladt tilspeendingsmoment for sekskantmgatrikkerne: 1,2 Nm (11 Ib.in)
1 20 %.

De vejledende veerdier for skrueklemme X40 er fglgende:

— strgmbelastning: 10 A
— tilslutningstvaersnit: 0,25 mm? — 2,5 mm? (AWG24 — AWG12)
— maks. tilladt tilspaendingsmoment: 0,6 Nm (5 Ib.in)

6.2.6 UL-korrekt installation af feltfordelere

Som ftilslutningskabel ma der kun anvendes kobberledninger med temperatur-
omrade 60/ 75 °C.

Som ekstern DC 24 V-spaendingskilde ma der kun anvendes godkendte apparater
med en begraenset udgangsspaending (U < DC 30 V) og begraenset udgangsstrgm
(I<8A)

UL-certificeringen gaelder kun for drift ved spaendingsnet med spaendinger mod jord
til maks. 300 V.

Handbog — INTERBUS-interfaces, -feltfordelere

41



42

Elektrisk installation
Installationsanvisninger for feltbusinterfaces, feltfordelere

6.2.7 EMC-kabelsamlinger i metal
EMC-kabelsamlingerne i metal fra SEW EURODRIVE skal monteres pa fglgende made:

1141408395

Advarsel: Skar isoleringsfolien [1] af, men vip det ikke tilbage!
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6.2.8 Kontrol af ledningsfering

A FARE!

For at undgd personskader samt beskadigelse af anleegget som fgige af fejl i
ledningsfgringen, skal ledningsfgringen kontrolleres, feor der teendes for
strgmforsyningen ferste gang.

Dadsfald eller alvorlige kvaestelser som folge af elektrisk stad.

» Treek alle feltbusinterfaces ud af tilslutningsmodulet

«  Treek alle MOVIMOT®-frekvensomformere af tilslutningsmodulet (kun ved MFZ.7,
MFZ.8)

+ Afbryd forbindelsen mellem alle stik pa motorudgangene (hybridkabler) og
feltfordeleren

» Kontrollér ledningsfaringens isolering iht. de geeldende nationale normer

» Kontrol af jordforbindelse

» Kontrol af isolering mellem netledning og DC 24 V-ledning

» Kontrol af isolering mellem netledning og kommunikationsledning

» Kontrol af polaritet i DC 24 V-ledning

+ Kontrol af polaritet i kommunikationsledningen

+ Kontrol af netfasefaglgen

» Kontrol af korrekt potentialudligning mellem feltbusinterfaces

Efter kontrol af
ledningsfaring

+ Seet alle motorudgange (hybridkabler) pa, og skru dem fast
» Seet alle feltbusinterfaces pa, og skru dem fast

. Set alle MOVIMOT®-frekvensomformere pa, og skru dem fast (kun ved MFZ.7,
MFZ.8)

* Monter alle daeksler til tilslutningsboksene
+ Teetn de ubenyttede stiktilslutninger
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6.3 Tilslutning af INTERBUS med kobberledning
6.3.1 Typer af INTERBUS-tilslutninger

Tilslutning til
fiernbussen

Feltbusinterfaces MFI.. / MQI.. kan bade anvendes fra en fjernbus og en
installationsfiernbus. Den vaesentlige forskel pa disse to varianter skal findes i
opbygningen af buskablet. De normale fjernbuskabler bestar af 3 parsnoede
totradsledninger til dataoverfersel. | installationsfjernbussen kan der ud over
ledningerne til dataoverfarsel ogsa fgres streamforsyningsledninger til MFI.. / MQI.. og
de aktive sensorer.

Den typiske fijernbusforbindelse til IP20-apparater etableres med et 9-polet Sub-D-stik.
Nedenstaende eksempler pa ledningsfering viser, hvordan MFI.. / MQI.. sluttes til de
foranstaende eller efterfglgende enheder med 9-polede Sub-D-stik.

INTERBUS
Master

(1] MFi/mMQl

(?::\.s)-s.gwlr@

MFI/MQl

B~ &W [®

1360658059

[11 Maks. 400 m (maks. 1.200 ft.)
[2] Maks. 12,8 km (maks. 8 miles)
[3] Motor
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Effekttype
D9-MFI (9-polet
Sub-D pa MFI)

Effekttype
MFI-D9 (MFI pé& 9-
polet Sub-D)

Den indgaende fjernbus er ftilsluttet til det forudgaende INTERBUS-modul med et
9-polet Sub-D-stik.

Det efterfglgende INTERBUS-modul tilsluttes med et 9-polet Sub-D-hunstik.

MFZ11 (InterBus) 4] ]

x20 | 19] 20] 21] 22] 23] 24] 25] 26] 27] 28] 29[ 30] 31] 32] 33] 34] 35] 36

1]2]3]4a]5]6][7]8]0]10 11|12|13|141\15|16|17|18
L

G YT 5 8B e B L 24Vpe
e R S M JDE e Fo S et M
[1] 216 ®[2] 3]
DO[ 1+
00| 6 :3 /Bg
DIl 2 5
DI 7 Z /B:
COM| 3— ¥
51 | 3|COM
oH | — 7]
7 |
1360755979

0 = potentialniveau 0 II’ = potentialniveau 1

(1]
(2]

(3]
[4]

(5]
6]
[71

Indgaende fjernbuskabel

Leeg afskaermningen af det indgaende/viderefgrende fiernbuskabel med en EMC-kabelsamling i
metal pa MFZ..-kabinettet

Videreferende fjernbuskabel

L Placering af klemme 19 — 36, se kapitlet "Tilslutning af ind-/udgange (1/O) til feltbusinterfaces
MF../MQ.." (se side 64)

9-polet Sub-D-stik

9-polet Sub-D-hunstik

Traekaflastning

Handbog — INTERBUS-interfaces, -feltfordelere

45



46

Elektrisk installation
Tilslutning af INTERBUS med kobberledning

Tilslutning af
installationsfijernbus

Til installationsfijernbussen anvendes en 8-koret ledning. Ud over ledningerne til
dataoverfgrsel skal der ogsa fgres DC 24 V-streamforsyningsledninger til MFI..- / MQI..-
buselektronikken og de aktive sensorer.

4

[2]

(1]
(2]
(3]
[4]
(5]
6]

O 0000000

(3]

A

IBS IP CBK

MFI/MQI

(&  ____©®
ou

MFI/MQI MFI/MQI

o

'?:,..-s,tx;cll:s

(3]

1360870667

Indgaende fiernbuskabel
Viderefgrende fjernbus

24 V-forsyningsspaending
Installationsfiernbusklemme
Installationsfjernbus maks. 50 m
Motor

Det maksimale antal moduler, der kan tilsluttes til en installationsfiernbusklemme,
afhaenger af de enkelte modulers strgmforbrug.
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Effekttype For at kunne abne et installationsfijernbussegment kraeves der en speciel INTERBUS-

CCO-I — MFI installationsfiernbusklemme. Installationsfiernbussen kan tilsluttes til denne busklemme

(IP-65-rundstik — (f.eks. type IBS IP CBK 1/24F) via et IP-65-rundstik (type CCO-I).

MFI klemmer)
MFZ11 (InterBus)

X20 |19]20(21|22|23|24|25(26|27|28|29(30|31|32

33

34

35

41 L]
36:]

1|2|3|4|5?6|7|8|9|10 11|12|13|14F15|16|17|18 =+

w x> Z
> o O m

GN

o|~[o|o] o [s]wo][=
|

0 = potentialniveau 0
1 = potentialniveau 1

[11  IP-65-rundstik
[2] Indgéende installationsfiernbuskabel

[3] Leeg afskaermningen til installationsfiernbuskablet med en EMC-kabelsamling i metal pa

MFZ..-kabinettet.

1360899723

[4] Placering af klemme 19 — 36, se kapitlet "Tilslutning af ind-/udgange (I/O) til feltbusinterfaces

MF../MQ.." (se side 64)
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6.3.2 Tilslutning af tilslutningsmodul MFZ11 med INTERBUS-Interface MFI.. / MQI pa MOVIMOT®

19| 20| 21(22|23|24|25|26|27|28|29|30|31|32|33|34

‘[‘%’ MFZ11 (INTERBUS) X20 (3] :I MOVIMOT®
35| 36

MFZ11
+
0 . .
1121314 6 819 (101112 13| 14| 15[ 16| 17| 18|= - > o2l 5l &
i [2]3]a][5]6][7]8]9] >I>ID IDL5|+ Id)7lD 4§_EEE§§$$
- S 35 532 o 3

o0l —

Se STTTTTTTTTTY | 61T e Te

MQl..  [4] vvovoyv |4 [1] (1]
1360905995
0 = potentialniveau 0 1 = potentialniveau 1

[1] Separat montering af MFZ11/MOVIMOT®:

Leeg afskeermningen til RS-485-kablet over EMC-metalkabelsamlingen ved MFZ og MOVIMOT®-kabinettet
[2] Sarg for potentialudligning mellem alle busenheder
[31 [ Placering af klemme 19 — 36 se kapitlet "Tilslutning af ind-/udgange (I/O) til feltbusinterfaces" (se side 64)
[4] EMC-kabelsamling i metal

Klemmeplacering
Nr. Navn Retning Funktion
X20 1 /DO Indgang Indgaende fjernbus, negerede data senderetning (gren)
2 DO Indgang Indgaende fjernbus, data senderetning (gul)
3 /DI Indgang Indgaende fjernbus, negerede data modtageretning (rosa)
4 DI Indgang Indgaende fiernbus, data modtageretning (gra)
5 COM - Referencepotential (brun)
6 /DO Udgang Udgaende fjernbus, negerede data senderetning (grgn)
7 DO Udgang Udgaende fiernbus, data senderetning (gul)
8 /DI Udgang Udgaende fjernbus, negerede data modtageretning (rosa)
9 DI Udgang Udgaende fjernbus, data modtageretning (gra)
10 COM - Referencepotential (brun)
1" 24V Indgang 24 V-speendingsforsyning til modulelektronik og sensorer
12 24V Udgang 24 V-spaendingsforsyning (brokoblet med klemme X20/11)
13 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik og sensorer
14 | GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik og sensorer
15 24V Udgang 24 V-speaendingsforsyning til MOVIMOT® (brokoblet med klemme X20/11)
16 RS+ Udgang Kommunikationsforbindelse til MOVIMOT®-klemme RS+
17 RS- Udgang Kommunikationsforbindelse til MOVIMOT®-klemme RS-
18 GND - 0V24-referencepotential til MOVIMOT® (brokoblet med klemme X20/13)
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6.3.3 Tilslutning af feltfordeler MFZ13 med Interface MFI.. / MQI.. (installationsfjernbustilslutning)

Ledningstype IP-65-rundstik — MFI..- / MQI..-klemmer

CCO-I— MFI For at kunne abne et installationsfijernbussegment kraeves der en speciel INTERBUS-

installationsfiernbusklemme. Installationsfiernbussen kan tilsluttes til denne busklemme
(f.eks. type IBS IP CBK 1/24F) via et IP-65-rundstik (type CCO-I).

Tilslutningsmodul MFZ13 med INTERBUS-interface MFI21 / MQI21, MFI22 / MQI22

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE — - i = | I _________________ PE

X1 (8171654132 1]<4mm?@awcio)

i ""F'Zzg W s 59y 9y
) MQl22

— < 2.5 mm?2 (AWG12) <4 mm?(AWG10)
g MFI21 X
PoojMagy LT LT T T LT Ix%
il 1[2]3[4a[5]6[7[8[910[1[2[3[4]5[6[7]8
0! =| = =| = o o
HEEEEERRHEERBEEEEEE
it = o| = oI~ ol ol g Y F &G
B
24V2 - 24V2
i
GND2 = e GND2
:'(ZD S X 6 & g 2
P |
LIRS DU IO N FN AR SN RN SRR R [
S B AR el [ R
Tt -=-=-1--77" ——_"‘————-——f‘— """"
Mo ! Q)m
H 1
[2] | 5
! !
DO|1 II\\ !
1
DI| 3 [ ———— ; BU > KI.3/X21
B4 === ! 82 > KI.1/X21
com|5 [ ; GN > K1.2/X20
]I | i ; GY 2 KI.1/X20
RBST|9[ | ! . BK > KI.4/X20
PE[6 |-+t : -~ > KL.3/X20
+24V |7 |—— : > KI.5/X20
ovle S YEGN_ _______ e
&)
1361313163

0 = potentialniveau 0 1 = potentialniveau 1 n = potentialniveau 2

[11 EMC-kabelsamling i metal

[2] Indgaende installationsfijernbuskabel

[31 Viderefarende installationsfijernbuskabel
[4] IP65-rundstik
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Klemmeplacering

Nr. Navn Retning Funktion
X20 1 /DO Indgang Indgaende fjernbus, negerede data senderetning (gren)
2 DO Indgang Indgaende fjernbus, data senderetning (gul)
3 /DI Indgang Indgaende fiernbus, negerede data modtageretning (rosa)
4 DI Indgang Indgaende fjernbus, data modtageretning (gra)
5 COM - Referencepotential (brun)
6 /DO Udgang Udgéende fiernbus, negerede data senderetning (gren)
7 DO Udgang Udgaende fiernbus, data senderetning (gul)
8 /DI Udgang Udgaende fiernbus, negerede data modtageretning (rosa)
9 DI Udgang Udgéende fiernbus, data modtageretning (gra)
10 COM - Referencepotential (brun)
xX21 1 24V Indgang 24 V-spaendingsforsyning til modulelektronik, sensorer og MOVIMOT®
2 24V Udgang 24 V-spaendingsforsyning (brokoblet med klemme X21/1)
3 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik, sensorer og MOVIMOT®
4 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik, sensorer og MOVIMOT®
5 V2124 | Indgang 24 V-speaendingsforsyning til aktuatorer (digitale udgange)
6 V2124 Udgang 24 V-speendingsforsyning til aktuatorer (digitale udgange) brokoblet med klemme X21/5
7 GND2 | - 0V24V-referencepotential til aktuatorer
8 GND2 | - 0V24V-referencepotential til aktuatorer
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Tilslutningsmodul MFZ13 med INTERBUS-interface MFI32 / MQI32

[1]
[2]
[3]
(4]

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE— = = mimmm | T PE
" :
x1[8]7]6]5]4[3]2]1]<amm2awacio)
W ~ «~ N N o oo W
o -4 4 J J O 4
§l°°o|mMFI32 o~~~ "~ """ """ TTTTTTTTTTTTToTTmTTTTTT
~ooo|MQI32 <2.5mm? (AWG12) <4 mm?2 (AWG10)
il [ [ [ xeo [ | [ | [ | [ x1 [ [ |
& 0 1
m i 1[2[3]4[5[6[7[8[9J10[1[2[3[4[5[6]7]8
> 1 _ — —
P al ol . . -
18189 ° 3838 ° 3z35g3a &¢tde
:I (@] (&) Q| O
P!
P!
P! a o)
L E S K B 3 c | @
P!
iL_________._. _____._._-__.___..!
S A e o e o _
"i‘——______.__—-—-” I S R P A O PR L =
H 1
[1155 i Q)m
i !
2] ! i
DO[ 1 }—+—- i
/DO 2 |——== / i 3]
DI[3]—— — i BU > KI.3/X21
1 t . 7 .
DI} 4 =" i 55 > KI1.1/X21
R ; >
com|5[ T ; N > K1.21X20
i ; i GY > KI.1/X20
RBST[9 ' + ! ; = > KI.4/X20
PE[6 |-+ ; N > KI.3/X20
+24V |7 —— i > KI.5/X20
ov|8 \\" !_ ............. _YE/_GN _________________ > PE
@___l
1361320971

0 = potentialniveau 0

EMC-kabelsamling i metal
Indgaende installationsfijernbuskabel
Viderefgrende installationsfjernbuskabel

IP65-rundstik
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Klemmeplacering
Nr. Navn Retning Funktion
X20 1 /DO Indgang Indgaende fiernbus, negerede data senderetning (gren)
2 DO Indgang Indgaende fjernbus, data senderetning (gul)
3 /DI Indgang Indgaende fiernbus, negerede data modtageretning (rosa)
4 DI Indgang Indgaende fjernbus, data modtageretning (gra)
5 COM - Referencepotential (brun)
6 /DO Udgang Udgéende fiernbus, negerede data senderetning (gren)
7 DO Udgang . Udgaende fijernbus, data senderetning (gul)
8 /DI Udgang Udgaende fiernbus, negerede data modtageretning (rosa)
9 DI Udgang Udgaende fiernbus, data modtageretning (gra)
10 COM - . Referencepotential (brun)
xX21 1 24V Indgang 24 V-spaendingsforsyning til modulelektronik, sensorer og MOVIMOT®
2 24V Udgang 24 V-spaendingsforsyning (brokoblet med klemme X21/1)
3 GND - . 0V24-referencepotential til modulelektronik, sensorer og MOVIMOT®
4 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik, sensorer og MOVIMOT®
5 - - reserveret
6 [ - - . reserveret
7 - - reserveret
8 - - reserveret
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6.3.4 Tilslutning af feltfordeler MFZ16, MFZ17, MFZ18 med INTERBUS-interfaces MFI.. / MQI..
(tilslutning af installationsfjernbus)

Ledningstype IP-65-rundstik — MFI..- / MQI..-klemmer

CCO-I — MFI For at kunne abne et installationsfiernbussegment kraeves der en speciel INTERBUS-

installationsfjernbusklemme. Installationsfiernbussen kan tilsluttes til denne busklemme
(f.eks. type IBS IP CBK 1/24F) via et IP-65-rundstik (type CCO-I).

Tilslutningsmodul MFZ16, MFZ17, MFZ18 med INTERBUS-interface MFI21 / MQI21, MFI22 / MQI22
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0 = potentialniveau 0 1 = potentialniveau 1 n = potentialniveau 2

[11 EMC-kabelsamling i metal

[2] Indgaende installationsfijernbuskabel

[3] Viderefgrende installationsfiernbuskabel

[4] IP65-rundstik

[5] Placering af klemme 19 — 36 se kapitlet "Tilslutning af ind-/udgange (1/0) til feltbusinterfaces" (se side 64)
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Elektrisk installation
Tilslutning af INTERBUS med kobberledning

Klemmeplacering

Nr. Navn Retning Funktion

X20 1 /DO Indgang Indgaende fiernbus, negerede data senderetning (gren)
2 DO Indgang Indgaende fiernbus, data senderetning (gul)
3 | /DI Indgang Indgaende fiernbus, negerede data modtageretning (rosa)
4 DI Indgang Indgaende fjernbus, data modtageretning (gra)
5 COM - Referencepotential (brun)
6 /DO Udgang Udgaende fiernbus, negerede data senderetning (gren)
7 DO Udgang Udgaende fiernbus, data senderetning (gul)
8 | /DI Udgang Udgéende fiernbus, negerede data modtageretning (rosa)
9 DI . Udgang Udgaende fiernbus, data modtageretning (gra)
10 COM - Referencepotential (brun)
1M 24V Indgang 24 V-speaendingsforsyning til modulelektronik og sensorer
12 24V Udgang 24 V-spaendingsforsyning (brokoblet med klemme X20/11)
13 | GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik og sensorer
14 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik og sensorer
15 | V2124 Indgang 24 V-speendingsforsyning til aktuatorer (digitale udgange)
16 | V2124 Udgang 24 V-speendingsforsyning til aktuatorer (digitale udgange) brokoblet med klemme X20/15
17 | GND2 - 0V24V-referencepotential til aktuatorer
18 | GND2 - 0V24V-referencepotential til aktuatorer
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Elektrisk installation
Tilslutning af INTERBUS med kobberledning

Tilslutningsmodul MFZ16, MFZ17, MFZ18 med INTERBUS-interface MFI32 / MQI32

m o L3 L3
Al L2 L2
- L1 L1
MFZ16 PEmt i et _ . _PE
] : ;
El_i]: x1 |1]2]3]a]s5]6]7]8]<4amm2awaio)
TS 2T g ST 8999 a8
LI
. P O S
—
— i1 19] 20] 21] 22| 23 [ 24| 25| 26| 27| 28] 29| 30| 31| 32] 33] 34| 35] 36
m|:| Z:' 1
S | <2.5 mm? (AWG12)|
> ! T T T T
MFZ18 j 0 1 X20
+ 1234567 [8]oJ10[11]12]13][14[15]16[17] 18
P
it ol ol al A = ol ol al al = > > g o 6 & & &
- L o Q zZ =z
TPoo| wris2 9 e g g ° 9 S| 3 G| & ¢ e ¢
~ooo| MQI32 i :
i
-
L
Dzl wl x| > =z o)
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'
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S Tzl I0]0 R I o=
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11 i ! 1]
i E
! i
[2] i i
! i
DO| 1 LAY :
/DO| 2 L,J/ ! 3]
1 . 1
DI| 3 j i BU > K113
/DI 4 F——— ! RD > KI11
' i ; YE > KI.2
coMm|5 [ | i i GN ~u
Do i ; oy > KI.1
ol ; ! > Kl.4
r- i ; PK >KI.3
5 BN > KI5
SR YE/GN. _ . > PE
[4]
1361594891
0 = potentialniveau 0 1 = potentialniveau 1

(1]
[2]
[3]
[4]
[8]

EMC-kabelsamling i metal

Indgéende installationsfijernbuskabel
Viderefgrende installationsfjernbuskabel
IP65-rundstik

Placering af klemme 19 — 36 se kapitlet "Tilslutning af ind-/udgange (I/O) til feltbusinterfaces" (se side 64)
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Elektrisk installation
Tilslutning af INTERBUS med kobberledning

Klemmeplacering

Nr. Navn Retning Funktion

X20 1 /DO Indgang Indgaende fiernbus, negerede data senderetning (gren)
2 DO Indgang Indgaende fiernbus, data senderetning (gul)
3 /DI Indgang Indgaende fiernbus, negerede data modtageretning (rosa)
4 DI Indgang Indgaende fjernbus, data modtageretning (gra)
5 COM - Referencepotential (brun)
6 /DO Udgang Udgaende fiernbus, negerede data senderetning (gren)
7 DO Udgang Udgaende fiernbus, data senderetning (gul)
8 /DI Udgang Udgéende fiernbus, negerede data modtageretning (rosa)
9 DI Udgang Udgaende fiernbus, data modtageretning (gra)
10 COM - Referencepotential (brun)
1" 24V Indgang 24 V-speaendingsforsyning til modulelektronik og sensorer
12 24V Udgang 24 V-speaendingsforsyning (brokoblet med klemme X20/11)
13 GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik og sensorer
14 | GND - 0V24-referencepotential til modulelektronik og sensorer
15 |- - reserveret
16 - - reserveret
17 - - reserveret
18 - - reserveret
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Elektrisk installation
Tilslutning af INTERBUS med lyslederkabel

6.4 Tilslutning af INTERBUS med lyslederkabel

6.4.1 Tilslutning af kommunikation og DC 24 V-stremforsyning
INTERBUS og DC 24 V-stremforsyning tilsluttes via rugged-line-stik.

1361730571
[1] Lyslederkabel (INTERBUS-fjernbus)
[2] US1/US2 spaendingsforsyning
ANVISNINGER
° + Tilslutningsstikkene medfalger ikke i leveringen fra SEW. Producenten er Phoenix-

1 Contact.

Projekterings- og installationsforskrifterne for rugged-line-tilslutningsteknikken fra
firmaet Phoenix Contact skal overholdes.

6.4.2 Montering af bustilslutningsstik

Tilslutningsstikkene kan tilsluttes til busmodulet pa 4 forskellige mader alt efter behov
(se nedenstaende illustration).

Remote OUT
(X12)

(X12)

Remote IN

Remote IN (x11)
(X11)

Remote OUT

Remote OUT
N (X12)

(X11) “ Remote IN
(X11)

1362417035
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Elektrisk installation
Tilslutning af INTERBUS med lyslederkabel

Montering af tilslutningsstik under speending.
Beskadigelse som fglge af overspaending eller kortslutning.

Tilslutningsstikkene ma kun monteres i spaendingslgs tilstand. Afbryd forsynings-
speendingen fgr montering af tilslutningsstik.

Forkert anvendelse af tilslutningsstikkenes bgijle.
Beskadigelse af bgjlen.

Placer ikke tilslutningsstikkene pa busmodulet ved hjeelp af deres bgjle. Hold fast i
tilslutningsstikkenes kabinet for at seette dem i.

BEMARK
° Ubenyttede ftilslutningsstik skal forsynes med et blindstik for at garantere den
1 pakraevede kapslingsklasse!
Montering » Sluk for spaendingen.

+ Abn bgijlen (1.), og skub stikket ind til anslag i hunstikket pa busmodulet (2.)
* Luk bgjlen (3.)

1362525835

Handbog — INTERBUS-interfaces, -feltfordelere
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Tilslutning af INTERBUS med lyslederkabel

Afmontering » Sluk for spaendingen.
+ Abn bgjlen, og treek stikket ud af modulet.

6.4.3 Forsyningsspanding
+ De to forsyningsspaendinger anvendes som fglger

— US1: DC 24 V-strgmforsyning til buslogik, sensorer og MOVIMOT®
— US2: Stremforsyning til aktuatorer (stremforbrug se "Tekniske data")

Kontaktplacering

1362657291
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Elektrisk installation
Tilslutning af INTERBUS med lyslederkabel

6.4.4 Kabelmontering
Ved kabelmontering skal man sgrge for, at der i omradet omkring stikkene er sa meget
plads, at bgjningsradiussen for den anvendte kabeltype kan overholdes (jvf.
projekterings- og installationsforskrifterne for rugged-line-tilslutningsteknik fra firmaet
Phoenix Contact).

len
—
)/Rmin
1362939531
Ledningslaengder < 1 m
BEMARK
° Ledningsleengder < 1 m er kun tilladt, hvis specialkabelbroen IBS RL CONNECTION-
1 LK fra Phoenix-Contact anvendes.
Projekterings- og installationsforskrifterne for rugged-line-tilslutningsteknikken fra
firmaet Phoenix Contact skal overholdes.
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Tilslutning af INTERBUS med lyslederkabel

6.4.5 Eksempel pa topologien for en INTERBUS-opsatning med rugged-line

INTERBUS-
tilslutningsmodul

Rugged line-busklemme
I B
[2]
>
Qo
=
8,
= Blindstik
1 Fjernbus-stik
[ |
R gg‘ MFI.3
(0]
3 il
& (0]
5 £ E
€ 8 % )
2 S8 3
o G = IS
— x E [
3 fs ©
3 = E
ol T © "
] g™
E 8y
= 3 Ey
[oe] m
o ")
~ >
3 €
X =
g - MFI. 3
b | 5 &
2 1 =
c o] =5 o
& e & G
[T
C) aGW @
[2]
=}
Ne)
E | 7 |
(3] . .
0 Blindstik
Y
1362981259
BEMARK
° Ved anvendelse af lyslederkabler med faste polymerfibre kan der vaere en afstand pa
maksimal 50 m mellem to fijernbusenheder. Ved anvendelse af fleksible polymerfibre
1 kan afstanden vaere 35 m.
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Tilslutning af INTERBUS med lyslederkabel

6.4.6 Tilslutning af tilslutningsmodul MFZ11 med INTERBUS-interface MFI23 / MFI33 pa MOVIMOT®

62

MFZ11

+

MFZ11 (INTERBuUS)

X20

19| 20| 21

23| 24|25

27| 28(29|30(31[32|33|34|35|36

(3] ] MOVIMOT®

0 1 T T
1J2]3]4]5]6[7 8910 11[12]13][14[15]16[17[ 18] = =1 2L CIC|E 82l dld
¢[00 Q] L . L L. . S+ o] A N2 e x| x| g
%ZZZ 68 8 68 6 886 8 88 88 8y z
500 2 g g g2 g Qe 2222 2 o
-1 . N
MFI23 Cg. )_(i)
(1] (1]
MFI33
1363048203
0 = potentialniveau 0 = potentialniveau 1

[1] Separat montering af MFZ11/MOVIMOT®:

Leaeg afskaermningen til RS-485-kablet over EMC-metalkabelsamlingen ved MFZ og MOVIMOT®-kabinettet
[2] Serg for potentialudligning mellem alle busenheder
[31 [ Placering af klemme 19 — 36 se kapitlet "Tilslutning af ind-/udgange (I/0) til feltbusinterfaces" (se side 64)

Klemmeplacering
Nr. Navn Retning Funktion
X20 1-14 - - reserveret
15 24V Udgang 24 V-speaendingsforsyning til MOVIMOT® (brokoblet med klemme X20/11)
16 RS+ Udgang Kommunikationsforbindelse til MOVIMOT®-klemme RS+
17 RS- Udgang Kommunikationsforbindelse til MOVIMOT®-klemme RS-
18 GND - 0V24-referencepotential til MOVIMOT® (brokoblet med klemme X20/13)
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Tilslutning af INTERBUS med lyslederkabel

6.4.7 Tilslutning af feltfordeler MFZ13 med MFI23 / MFI33

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE_._._._._._._._._i midalie R R R R T T ] PE
. |
xt|8]|7]e[s5]a]ls]2]1]<amm?awaio)
W «~ ~ &N N ™ o W
o o 4 4 4 1 1 A
bbb ————————————————————————————————————
< 2.5 mm?(AWG12) <4 mm?(AWG10)
MFI23 I [ | I x2 [ [ [ | | | | x21
MFI33 0 1
123456789101 ]2]3]3[4]5]6]7
8 8 8 8 8 8 8 88 8 8 8 8 8 8 8 8 8
1363115531
0 = potentialniveau 0 1 = potentialniveau 1 n = potentialniveau 2
6.4.8 Tilslutning af feltfordeler MFZ16, MFZ17, MFZ18 med MFI23 /| MFI33
oL b L3 L3
O[T L2 L2
" MFz16 L L1
— PE — = — mimimme ! Sttt PE
e — : .
I x1 [1]2]3]a]5[6]7][8]<amm?@awsio)
MFZ17 w -~ ~— N N [sp] [s2] L
a B mE L __ S R
 —
) — | X20
_|:| 1920 |21 22[23|24[25]26]27]28|29[30|31|32(33|34[35]36
1
< 2.5 mm?(AWG12) |
MFZ18 T T T
+ 0 1
1234567 [8]9f10]11][12]13][14[15]16][17]18
MFI23 8 8 8 8¢ 8 ¢ g8 ¢ ¢ ¢ ¢ 8¢ g8 g
MFI33
1363185035

0 = potentialniveau 0

[

1 = potentialniveau 1
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Elektrisk installation
Tilslutning af ind-/udgange (I/O) til feltbusinterface MF../MQ..

6.5 Tilslutning af ind-/udgange (I/O) til feltbusinterface MF../MQ..
Feltbusinterfaces tilsluttes via klemmer eller M12-stik.
6.5.1 Tilslutning af feltbusinterfaces via klemmer

Feltbusinterfaces med 4 digitale indgange og 2 digitale udgange:

MFZ.1

MF.21
MFZ.6 . MQ.21
MFZ7 kombineret med MEgg MQ.22
MFZ.8 '
] ] <+ o
o 0 3 - 2 d 2 3 o 2 3 @ a0 - o0 J& o
e =z Tz a oz ® z O z 0 zZ2 & Z
5 6 S35 2386 23538688 88528 86 85
X20| 19] 20 | 21| 22| 23|24 | 25 26| 27 | 28| 20 | 30 [ 31 |32 [ 33 34| 35| 36
1
e e
\\\J ///
1141534475

)

e

kun MFI123: reserveret, alle andre MF.. -moduler: V2I24

= potentialniveau 1
= potentialniveau 2

Nr. Navn | Retning Funktion

X20 19 DIO Indgang Koblingssignal fra sensor 1M
20 . GND | - 0V24-referencepotential til sensor 1
21 V024 | Udgang 24 V-spaendingsforsyning til sensor 1"
22 DN Indgang Koblingssignal fra sensor 2
23 . GND | - 0V24-referencepotential til sensor 2
24 V024 | Udgang 24 V-spaendingsforsyning til sensor 2
25 DI2 Indgang Koblingssignal fra sensor 3
26 . GND | - 0V24-referencepotential til sensor 3
27 V024 | Udgang 24 V-spaendingsforsyning til sensor 3
28 DI3 Indgang Koblingssignal fra sensor 4
29 . GND | - 0V24-referencepotential til sensor 4
30 V024 | Udgang 24 V-spaendingsforsyning til sensor 4
31 DOO Udgang Koblingssignal fra aktuator 1
32 . GND2 | - 0V24-referencepotential til aktuator 1
33 DO1 Udgang Koblingssignal fra aktuator 2
34 GND2 - 0V24-referencepotential til aktuator 2

. 24 V-spaendingsforsyning til aktuatorer
35 V2124 | Indgang kun ved MFI23: reserveret
kun ved MFZ.6, MFZ.7 og MFZ.8: brokoblet med klemme 15 eller 16
36 GND2 - 0V24-referencepotential til aktuatorer
kun ved MFZ.6, MFZ.7 og MFZ.8: brokoblet med klemme 17 eller 18

1) anvendt i forbindelse med feltfordeler MFZ26J og MFZ28J til tilbagemeldingssignal til servicekontakt (lukke-
kontakt). Analyse kan foretages via styringen.
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Tilslutning af ind-/udgange (1/O) til feltbusinterface MF../MQ..

Ved feltbusinterfaces med 6 digitale indgange:

MFZ.1
MFZ.6 . MF.32 MQ.32
MFZ7 kombineret med MF.33
MFZ.8
o 0 3 - 0 ¥ o 2 ¥ o a0 d 4 20 4, 0o a)
- =z .z ~ =z - Z -z - Zz ¢ Z
5 6 S53 6 95336 8 586 %8538 55 &5 85
X20/| 19] 20 | 21| 22| 23|24 | 25 26| 27| 28| 20 | 30 | 31 [ 32 [ 33 | 34 [ 35| 36
1
I N N O O
)/L’f "l\|\
L
\\\ ///
1141764875
1 = potentialniveau 1
Nr. Navn Retning Funktion
X20 19 DIO Indgang Koblingssignal fra sensor 17
20 GND - 0V24-referencepotential til sensor 1
21 V024 Udgang 24 V-speendingsforsyning til sensor 1M
22 DI Indgang Koblingssignal fra sensor 2
23 GND - 0V24-referencepotential til sensor 2
24 V024 Udgang 24 V-speendingsforsyning til sensor 2
25 DI2 Indgang Koblingssignal fra sensor 3
26 GND - 0V24-referencepotential til sensor 3
27 V024 Udgang 24 V-speendingsforsyning til sensor 3
28 DI3 Indgang Koblingssignal fra sensor 4
29 GND - 0V24-referencepotential til sensor 4
30 V024 Udgang 24 V-spaendingsforsyning til sensor 4
31 Di4 Indgang Koblingssignal fra sensor 5
32 GND - 0V24-referencepotential til sensor 5
33 DI5 Indgang Koblingssignal fra sensor 6
34 GND - 0V24-referencepotential til sensor 6
35 res. - reserveret
36 GND - 0V24-referencepotential til sensorer

1) anvendt i forbindelse med feltfordeler MFZ26J og MFZ28J til tilbagemeldingssignal til servicekontakt
(lukkekontakt). Analyse kan foretages via styringen.
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Elektrisk installation
Tilslutning af ind-/udgange (I/O) til feltbusinterface MF../MQ..

6.5.2 Tilslutning af feltbusinterfaces via M12-stik
Feltbusinterfaces MF.22, MQ.22, MF.23 med 4 digitale indgange og 2 digitale udgange:

« Tilslut enten sensorer/aktuatorer via M12-hunstik eller klemmer
* Ved brug af udgange: Slut 24 V til V2124 / GND2

» Tilslut sensorer/aktuatorer med to kanaler til DIO, DI2 og DOOQ. Herefter kan DI1, DI3
og DO1 ikke leengere anvendes

24V 24V
(_\/024) (V024) o) @
T /‘\K DI T /‘\K DI3 (\N DO1
DIO %) DI2 %) DOO«%)
M | | A
GND GND GND2
([ o o
o o o

1141778443

[1] | forbindelse med feltfordeler MFZ26J og MFZ28J ma DIO ikke anvendes

BEMARK

Ubenyttede tilslutninger skal forsynes med M12-muffer for at garantere kapslings-
1 klassen 1P65!
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Tilslutning af ind-/udgange (1/O) til feltbusinterface MF../MQ..

Feltbusinterfaces MF.32, MQ.32, MF.33 med 6 digitale indgange:

Tilslut sensorer enten via M12-hunstik eller via klemmer

Slut sensorer med to kanaler til DIO, DI2 og DI4. Herefter kan DI1, DI3 og DI5 ikke
lzengere anvendes.

24V 24V

24V
(V024) (V024) (V024)
_ (o D D
T ( \‘i DI T (/‘\‘S DI3 T J» \‘,g DI5
I[):? VND > WND > QND
([ ] o ([ ]
[ (] o

1141961739
[1] I forbindelse med feltfordeler MFZ26J og MFZ28J ma DIO ikke anvendes
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Tilslutning af naerhedsencoder NV26

6.6 Tilslutning af neerhedsencoder NV26

6.6.1 Egenskaber
Neerhedsencoderen NV26 har fglgende egenskaber:
* 6 impulser/omdrejning
* 24 inkrementer/omdrejning med 4-dobbelt beregning
» Encoderovervagning og beregning mulig med feltbusinterface MQ..
+ Signalniveau: HTL

1146134539

Vinklen mellem sensorerne er 45° som falge af konstruktionen.

6.6.2 Tilslutning

» Forbind neerhedsencoder NV26 med indgang DIO og DI1 pa feltbusinterface MQ.. via
et afskaermet M12-kabel.

O

( X0 MOVIMOT® MQ..

©
o
o

)

NV26
|

T |

+ Den aktuelle position kan udlaeses pa IPOS-variabel H511 (ActPosMot).

1146334603

+ SEW-EURODRIVE anbefaler at aktivere encoderovervagning via parameter "P504
Encoderovervagning motor".
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Tilslutning af naerhedsencoder NV26

6.6.3 Tilslutningsdiagram

Nedenstaende tilslutningsdiagram viser pin-placeringen pa NV26-encoderen til et MQ..-

feltbusinterface:

NV26
D g [ S PINT it (Us) [
G 90 O 5 PIN3 }— (GND) ¢
X Ll (AR
PNP 3 PING }— |
o @ 9
NV26
D g : S PINT it (Us)
G 90 O £ PIN3 ) (GND) :
\ ) Al
PNP 5 PIN4 ) .
o @ ¢

[11 Encoderindgang spor A eller spor B
[2] Afskeermning

6.6.4 Encoderanalyse

24V (PIN1)
GND (PIN3)
DIO (PIN4)

24V (PIN1)
GND (PIN3)
DI1 (PIN4)

—

MaQ..

24V
(V024)

D

24V
V024) T

DM \‘

L an

N

GND

By

GND

1221377803

Indgangene pa feltbusinterface MQ.. filtreres med fabriksindstilling med 4 ms.
Klemmeplaceringen "MQX Giver i" deaktiverer denne filtrering i forbindelse med

analysen af naerhedsencoderen.

i 60. Binireingange Grundger

600 Bin#reingang DIO1 IHQX GEEEER IN

601 Bin&reingang DID2 IIPOS—EINGMG

602 Binareingang DIO3 Ingg_EINGMG

603 Binareingang DID4 |

604 Bin&reingang DIOS |

608 Bin&reingang DIOOD IHQX GEBER IN

uuuuumE

1146357259
BEMARK
° Du kan finde yderligere oplysninger i handbogen "Positionering og processtyring
1 IPOSPIUs" i kapitlet "IPOS til MQX" under "Nzerhedsencoderanalyse".
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Elektrisk installation
Tilslutning af inkrementalencoder ES16

6.7 Tilslutning af inkrementalencoder ES16

6.7.1 Egenskaber
Inkrementalencoder ES16 har fglgende egenskaber:
* 6 impulser/omdrejning
* 24 inkrementer/omdrejning med 4-dobbelt beregning
» Encoderovervagning og beregning mulig med feltbusinterface MQ..
+ Signalniveau: HTL

1146498187

6.7.2 Installation i forbindelse med feltbusinterface MQ..

+ Forbind inkrementalencoder ES16 med indgangene pa feltbusinterface MQ.. via et
afskeermet M12-kabel, se kapitlet "Tilslutningsdiagram” (se side 71).

Sl

MOVIMOT®

1146714123

» Den aktuelle position kan udleeses pa IPOS-variabel H511 (ActPosMot).

+ SEW-EURODRIVE anbefaler at aktivere encoderovervagning via parameter "P504
Encoderovervagning motor".
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Tilslutning af inkrementalencoder ES16

6.7.3 Tilslutningsdiagram

ES16 MQ..
24V
R (V024)
A (K1) — +——— DIO (PIN4) -
Scccocag \ AK) P . — DI
B (K2) ——— —— D1 (PIN2) (/ %
B(k2) L DIO
cKo) i L |
C (ko) - - GND
UB — V024 (PIN1) ®
1 — i——— GND (PIN3)
® @
([
24V
(V024) =/
DM
1146738827
BEMARK

Indgangshunstik DI1 méa ikke optages derudover!

6.7.4 Encoderanalyse

Indgangene pa feltbusinterface MQ.. filtreres med fabriksindstilling med 4 ms.
Klemmeplaceringen "MQX ENCODER |" deaktiverer denne filtrering i forbindelse med
analysen af naerhedsencoderen.

i 60. Bindreingénge Gr

600 Bin#reingang DIO1 IHQX GEEEER IN

601 Bin#&reingang DID2 IIpos_EINGMG

602 Binareingang DIO3 Ingg_EINGMG

603 Binareingang DIO4 |

604 Binareingang DIOS |

uuuuumE

608 Bin&reingang DIOO IHQX GEBER IN

1146357259
BEMARK
° Du kan finde yderligere oplysninger i handbogen "Positionering og processtyring
1 IPOSPUs" j kapitlet "IPOS til MQX" under "Naerhedsencoderanalyse".
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6.8
6.8.1

Elektrisk installation
Tilslutning af inkrementalencoder EI76

Tilslutning af inkrementalencoder EI76

Egenskaber

Inkrementalencoder EI76 er udstyret med Hall-sonder. Denne encoder har fglgende
egenskaber:

* 6 impulser/omdrejning
* 24 inkrementer/omdrejning med 4-dobbelt beregning
» Encoderovervagning og beregning mulig med feltbusinterface MQ..

+ Signalniveau: HTL

>

1197876747

6.8.2 Tilslutning til feltbusinterface

Nar MOVIMOT®-frekvensomformeren er monteret p4 motoren, er den indbyggede
encoder EI76 fart internt til et M12-stik p4d motorens tilslutningsboks.

» Forbind dette M12-stik med indgangshunstikket pa feltbusinterface MQ.. via et M12-
kabel (se kapitlet "Tilslutningsdiagram for montering af omformeren pa motoren" (se
side 73)).

)
: 5 o0 o
: EI76 00 O
: ) 4oXe)
|

1 .

MOVIMOT®
1219341195

+ Den aktuelle position kan udlaeses pa IPOS-variabel H511 (ActPosMot).

+ SEW-EURODRIVE anbefaler at aktivere encoderovervagning via parameter "P504
Encoderovervagning motor".
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Tilslutning af inkrementalencoder EI76

6.8.3 Tilslutningsdiagram for montering af omformeren pa motoren

Nar MOVIMOT®-frekvensomformeren er monteret pa motoren, skal encoderen
forbindes med feltbusinterface MQ.. via et afskaermet M12-kabel med stik i begge
ender.

Der er to mulige varianter:
Variant 1: AVSE

EI76
PIN1: +UB —— 24V (PIN1)
PIN2: B (sin) —— ——— DI1 (PIN2)
PIN3: GND —— ——— GND (PIN3)
PIN4: A (cos) ——i - DIO (PIN4)
® ®
1512848651
Variant 2: AVRE
MQ..
EI76 uy M
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, (V024)
PIN1: +UB — —— 24V (PIN1) — ®— b1
PIN2 GND  —— —— GND (PIN3) APL
PIN3: A (cos) —— —— DIO (PIN4) ( ]
PIN4: A(cos) | | L Dio N\ A4
PIN5: B (sin) —— —— DI1 (PIN2) GND
PING: B (sin) 777777777777777777777 Wi o
€] ®
[

1221242891
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Tilslutning af inkrementalencoder EI76

BEMARK

Indgangshunstik DI1 méa ikke optages derudover!

6.8.4 Tilslutningsdiagram for montering af omformeren pa feltfordeleren

Nar MOVIMOT®-frekvensomformeren er monteret pa feltfordeleren (montering teet pa
motoren), forbindes det afskaermede forbindelseskabel med klemmerne i motorens
tilslutningsboks og seaettes i indgangshunstikket il feltbusinterface MQ.. .

EI76

PIN5: +UB F——— 24V (PIN1)
PIN6: GND — {———GND (PIN3)
PIN7: A (cos) —— ————DI0 (PIN4)
PINS: A(cos) | | b

PIN9: B (sin) —— DI (PIN2)
PIN10: B (sin) v

12345678910

1244530187

BEMARK

Indgangshunstik DI1 ma ikke optages derudover!
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Tilslutning af inkrementalencoder EI76

6.8.5 Encoderanalyse

Indgangene pa feltbusinterface MQ.. filtreres med fabriksindstilling med 4 ms.
Klemmeplaceringen "MQX ENCODER |" deaktiverer denne filtrering i forbindelse med
analysen af naerhedsencoderen.

8 60. Bindreingédnge Grundgerat
600 Bin&reingang DID1 [HQX GEEER IN

601 Bin&reingang DID2 IIPOS—EINGMG

602 Bin&reingang DIO3 |Ip03_gmc.mc,

603 Binareingang DID4 |

604 Bin&reingang DIOS |

muuuumg

608 Bin&reingang DIOOD IHQX GEBER IN

1146357259
BEMARK
° Du kan 'finde yderligere oplysninger i handbogen "Positionering og processtyring
1 IPOSPIUS" i kapitlet "IPOS til MQX", iseer i kapitlet "Naerhedsencoderanalyse".
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Elektrisk installation
Tilslutning med hybridkabel

6.9 Tilslutning med hybridkabel
6.9.1 Hybridkabel mellem feltfordeler MFZ.3. eller MFZ.6. og MOVIMOT® (varenummer 0 186 725 3)

MFZ.3 MFZ.6

1146765835
Klemmeplacering
MOVIMOT®-klemme Korefarve/betegnelse hybridkabel
L1 sort/L1
L2 sort/L2
L3 sort/L3
24V red/24 V
1 hvid/0 V
RS+ orange/RS+
RS- gren/RS-
PE-klemme gren-gul + skaermende
Vaer opmeerksom
pa frikoblingen af
omdrejningsretning
en
BEMARK
® Kontrollér, om den gnskede omdrejningsretning er frikoblet. Du finder yderligere

1

oplysninger om dette i kapitlerne "Idrifttagning..." i driftsvejledningen "MOVIMOT®
MM..D med trefasemotor DRS/DRE/DRP".

Kun omdrejningsretning venstrerotation
N DI | Begge omdrejningsretninger er DI erfrikoblet
= D) frikoblet. D) Setpunkt-programmeringer for
hgjrerotation fgrer til stop af motoren
Kun omdrejningsretning hgjrerotation
N || erfrikoblet N B
= 2D Setpunkt-programmeringer for 2D Motoren er blokeret eller standses

venstrerotation farer til stop af
motoren
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6.9.2 Hybridkabel mellem feltfordeler MFZ.7. eller MFZ.8. og trefasemotorer (varenummer 0 186 742 3)

R IR R KRR KRR KRR RIS
0000002020202 20 000 2 0 0ve
S o‘o’o’o‘o’o’o’o’o’o’o}oﬁ,&tﬁ:’ ::: =
XX

{58)) + B =

MFZ.8 MFZ.7

—

1147265675
BEMARK
° Kablets udvendige afskaermning skal saettes pa over en EMC-metalkabelsamling ved
1 motorklemkassens hus.
Klemmeplacering
Motorklemme Korefarve/betegnelse hybridkabel
u1 sort/U1
Al sort/V1
w1 sort/W1
4a red/13
3a hvid/14
5a bla/15
1a sort/1
2a sort/2
PE-klemme gren-gul + skaermende (indvendig afskaermning)
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Elektrisk installation
Tilslutning af betjeningsenhederne

6.10 Tilslutning af betjeningsenhederne
Betjeningsenhed MFG11A eller DBG kan anvendes til manuel styring. Betjeningsenhed
DBG tilbyder desuden ogsa parametrerings-, diagnose- og monitorfunktion.

Du finder oplysninger om funktion og betjening af betjeningsenhederne i kapitlet
"Betjeningsenheder” (se side 145).

6.10.1 Tilslutning af betjeningsenhed MFG11A

Betjeningsenhed MFG11A seettes i et MFZ..-tilslutningsmodul i stedet for et
feltbusinterface.

1187159051
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6.10.2 Tilslutning af betjeningsenhed DBG

Betjeningsenhed DBG60B sluttes direkte til diagnoseinterfacet pa feltbusinterface
MF../MQ.. . Betjeningsenheden kan ogsa tilsluttes via et forlaengerkabel pa 5 m
(ekstraudstyr DKG60B).

DKG60B DBG60B

1188441227
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Elektrisk installation
Tilslutning af pc

6.11 Tilslutning af pc

Diagnoseinterfacet kan forbindes med en almindelig pc med falgende ekstraudstyr:

USB11A med USB-interface, varenummer 0 824 831 1 eller
UWS21B med serielt interface RS-232, varenummer 1 820 456 2

USB11A @ ©® @
UsB — RJ10 %
N (o

MF../MQ..
PC +
MOVITOOLS
UWS218B
- o RJ10
RS-232 P——
1195112331

Leveringsomfang:

Interface-adapter
Kabel med stik RJ10
Interfacekabel USB (USB11A) eller RS-232 (UWS21B)

Handbog — INTERBUS-interfaces, -feltfordelere




Idrifttagning med INTERBUS-Interface MFI (kobberledning) (‘@

Idrifttagningsforlgb

7 Idrifttagning med INTERBUS-Interface MFI (kobberledning)
7.1  Idrifttagningsforlob

1

BEMARK

Dette kapitel beskriver idrifttagningsforlgbet for MOVIMOT® MM..D og C i Easy-
tilstand. Du finder oplysninger om idrifttagning af MOVIMOT® MM..D i eksperttilstand i
driftsvejledningen "MOVIMOT® MM..D med trefasemotor DRS/DRE/DRP".

For MOVIMOT®-frekvensomformeren afmonteres/monteres, skal stremtilfarsien
afbrydes. Der kan stadig veere farlige spaendinger i op til 1 minut efter
stramafbrydelsen.

Dadsfald eller alvorlige kvaestelser som folge af elektrisk stad.

+  Sluk for strammen til MOVIMOT®-frekvensomformeren, og sarg for at sikre den, sa
strammen ikke kan slas til ved et uheld.

* Vent derefter mindst 1 minut.

Overfladen pa MOVIMOT®-frekvensomformeren og eksterne enheder, f.eks.
bremsemodstande (iseer pa kolelegemet), kan veaere ekstremt varme under driften.

Fare for forbraendinger.
« Berar farst MOVIMOT®-motoren og de eksterne enheder, nar de er kalet af.

ANVISNINGER

* For deekslet tages af/saettes pa kabinettet (MFI), skal der slukkes for DC 24 V-
stramforsyningen!

+ Afmonteres busmodulet, afbrydes kredsstrukturen for INTERBUS, dvs. at hele
bussystemet ikke laengere er driftsklart!

» Fglg desuden ogsé anvisningerne i kapitlet "Supplerende idrifttagningsanvisninger
for feltfordelere" (se side 138).

ANVISNINGER

» Foridrifttagning skal beskyttelsen mod maling fjernes fra status-LED'en.
+ For idrifttagning skal folien, der beskytter typeskiltene mod maling, fiernes.
» Kontrollér, om alle beskyttelsesafskaermninger er installeret korrekt.

* For netrelze K11 skal der overholdes en minimumfrakoblingstid pa 2 sekunder.
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1. Kontrollér, at MOVIMOT® og INTERBUS-tilslutningsmodulet (MFZ11, MFZ13,
MFZ16, MFZ17 eller MFZ18) er sluttet korrekt til.

2. Indstil DIP-switch S1/1 pa MOVIMOT®-frekvensomformeren (se den tilhgrende
MOVIMOT®-driftsvejledning) til "ON" (= adresse 1).

I

1158400267

3. Skru laseskruen over setpunktpotentiometer f1 ud af MOVIMOT®-frekvens-
omformeren.

4. Indstil det maksimale omdrejningstal pa setpunktpotentiometer f1.

f [Hz] 100 ] :
751 d
i, 3
= ) = |
—7 |
21 I IR
0 4 5 6 7 8 9 10 [1]

1158517259

[11 Potentiometerposition

5. Skru laseskruen til setpunktpotentiometeret f1 i igen med teetning.

BEMARK

« Kapslingsklassen, der er angivet i de tekniske data, geelder kun, hvis laseskruerne
pa setpunktpotentiometeret og diagnoseinterface X50 er korrekt monteret.

Hvis laseskruen ikke er monteret eller er monteret forkert, kan der opsta skader pa
MOVIMOT®-frekvensomformeren.

jude

6. Indstil minimumfrekvensen f,;, pd omskifter f2.

\2
Funktion Indstilling
|o] Kontaktstilling 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
5.’ Minimumfrekvens f,in 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40
[Hz]
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Idrifttagningsforligb @

7. Hvis rampetiden ikke indstilles via feltbussen (2 PD), skal den indstilles pa omskifter
t1 pa MOVIMOT®-frekvensomformeren. Rampetiderne indstilles i setpunkt-spring pa

50 Hz.
Funktion Indstilling
Kontaktstilling 0 1 2 3 4 5 8 10
g Rampetid t1 [sek.] 0,1 02 03 05 07 1 2 3 5 7 10

8. Kontrollér, om den gnskede omdrejningsretning er frikoblet p4 MOVIMOT®.

Klemme R Klemme L Betydning
Aktiveret Aktiveret Begge omdrejningsretninger er frikoblet
zl <G
N ol
Aktiveret ‘ Ikke aktiveret Kun omdrejningsretningen hgjrerotation er frikoblet
Setpunkt-programmeringer for venstrerotation ferer til stop
af motoren
=l |CC
[aV] o
Ikke aktiveret ‘ Aktiveret Kun omdrejningsretning venstrerotation er frikoblet
Setpunkt-programmeringer for hgjrerotation ferer til stop af
(: C motoren
>
f\r‘ [a'sg |
Ikke aktiveret ‘ Ikke aktiveret » Enheden er spaerret, resp. motoren standses
zl [CG
N [a'ad JN

9. Indstil MFI-DIP-switchen som beskrevet i kapitlet "Indstilling af DIP-switches" (se

side 84).

10.Monter MOVIMOT®-frekvensomformeren og MFI-kabinetdaekslet, og skru dem fast.

11.Teend for forsyningsspeendingen (DC 24 V) til INTERBUS-Interface MFI og
MOVIMOT®-frekvensomformeren. Nu skal LED'erne "UL" og "RD" pa MFI lyse, og
den rgde LED "SYS-F" skal slukke. Hvis dette ikke sker, kan eventuelle
ledningsferings- eller indstillingsfejl lokaliseres ved hjeelp af LED'ernes tilstande som
beskrevet i kapitlet "Betydningen af LED'ernes tilstand" (se side 92).

12.Projekter INTERBUS-interfacet MFI i INTERBUS-masteren som beskrevet i kapitlet
"Konfiguration af INTERBUS-master (projektering)" (se side 86).
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7.2

7.21

7.2.2

C &9,
O,

Indstilling af MFI-DIP-switch

Idrifttagning med INTERBUS-Interface MFI (kobberledning)
Indstilling af MFI-DIP-switch

MOVIMOT®-procesdatabredden, MFI-driften og den fysiske ring-viderekobling kan
indstilles med MFI-DIP-switch 1 til 6.

Procesdatalengde, driftstype

Procesdatalaengden for MOVIMOT® indstilles med DIP-switch 1 og 2. INTERBUS-
Interface MFI understatter procesdataleengde 2 PD og 3 PD for MOVIMOT®. Der kan
ogsa valgfrit tilfejes et ekstra ord til overfgrsel af de digitale I/O'er med DIP-switch
5 (I/0).

NEXT/END-kontakt

NEXT/END-kontakten signalerer til MFI, om der fglger et yderligere INTERBUS-modul.
Derfor skal denne switch indstilles pa "NEXT", hvis der tilsluttes en viderefgrende
fiernbus til klemmerne 6 til 10. Hvis MFI er det sidste modul pa INTERBUS, skal denne
kontakt indstilles pa "END".

Alle reserverede kontakter skal sta pa OFF. Ellers initialiseres INTERBUS-
protokolchippen ikke. MFI melder sig med ID-koden "MP_Not_Ready" (ID-kode 78;¢y).
INTERBUS-masteren melder i dette tilfeelde en initialiseringsfejl.

Nedenstaende illustration viser SEW-fabriksindstillingen:
3 PD for MOVIMOT® + 1 ord for digitale 1/0'er = 64 bit databredde i INTERBUS
« Etyderligere INTERBUS-modul fglger (NEXT)

[1 2
END W o NEXT < [3]

‘ w110 < [4]

1381565835

[1 MFI er sidste INTERBUS-modul, der er ikke tilsluttet
et viderefgrende buskabel

[2]  Etyderligere INTERBUS-modul falger, der er tilsluttet
et viderefgrende buskabel

[3] INTERBUS-afslutning

[4]  ON = procesdatalaengde + 1 for digitale 1/O'er

[5] Reserveret, stilling = OFF

[6] Procesdataleengde for MOVIMOT®-
frekvensomformere
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7.2.3 Forskellige indstillinger af INTERBUS-databredden

Nedenstdende skema viser de forskellige mulige indstillinger for INTERBUS-
databredden med DIP-switch 1, 2 og 5.

DIP1: | DIP2: DIP5: | Betegnelse Funktion INTERBUS-
20 2! +11/0 databredde
OFF OFF OFF Reserveret Ingen IB-Init-fejl
ON OFF OFF Reserveret Ikke mulig med MOVIMOT® IB-Init-fejl
OFF ON OFF 2PD 2 PD til MOVIMOT® 32 bit

ON ON OFF 3PD 3 PD til MOVIMOT® 48 bit

OFF OFF ON 0 PD + DI/DO Kun 1/0 16 bit

ON OFF ON Reserveret Ikke mulig med MOVIMOT® IB-Init-fejl
OFF ON ON 2 PD +DI/DO 2 PD til MOVIMOT® + 1/0 48 bit

ON ON ON 3 PD + DI/DO 3 PD til MOVIMOT® + I/O 64 bit
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7.3  Konfiguration af INTERBUS-masteren (projektering)

Konfigurationen af MFl-interfacet i mastermodulet ved hjeelp af konfigurationssoftwaren
"CMD-Tool" (CMD = Configuration-Monitoring-Diagnosis) foretages i 2 trin. | fgrste trin
udarbejdes busstrukturen. Derefter falger beskrivelse og adressering af procesdata.

7.3.1 Konfiguration af busopbygning

Busopbygningen kan konfigureres online eller offine med CMD-Tool "IBS CMD". |
offline-status konfigureres MFl-interfacet med "Indsaetning med Ident-kode". Falgende
informationer skal indtastes:

7.3.2 Offline-konfiguration: Indsatning med Ident-kode

Programindstilling: Funktion/betydning
Ident-kode: 3 decimal Digitalmodul med ind-/udgangsdata
Procesdatakanal: Denne indstilling afhaenger af DIP-switch 1, 2 og 5 pa MFl-interfacet

32 bit 2PD

48 bit 3 PDeller2PD + I/0

64 bit (fabriksindstilling) 3PD+1/0
Enhedstype: Fjernbusenhed

7.3.3 Online-konfiguration: Indleesning af konfigurationsramme

Det er ogsa muligt at installere hele INTERBUS-systemet komplet, forbinde alle MFI-
interfaces med hinanden og indstille de forskellige DIP-switches. Derefter kan hele
busopbygningen (konfigurationsrammen) indlaeses vha. CMD-Tool. Her registreres alle
MFI'er automatisk med den indstillede databredde.

ANVISNINGER
° Ved procesdatakanallzeangden 48 bit skal man specielt vaere opmaerksom pa
indstillingen af MFI-DIP-switch 1, 2 og 5, da denne procesdatalaengde anvendes bade
1 til konfigurationen 3 PD og 2 PD + DI/DO.
Efter indlaesningen vises MFI-interfacet som digitalt 1/O-modul (type DIO).
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7.4 Oprettelse af procesdatabeskrivelse

Generelt leverer CMD-Tool en default-beskrivelse for alle procesdata for MFI. Der kan
anvendes en startadresse for styringens ind- og udgangsomrade. | denne variant ligger
adresserne pa de digitale ind- og udgange direkte bag MOVIMOT®-proceS-
dataadresserne og dermed eventuelt i styringens (analoge) periferiomrade. | dette
tilfaelde optager 1/0-ordets reserverede bits ungdvendig lagerplads i styringen. Med en
passende procesdatabeskrivelse kan de reserverede bits afmaskeres, og hvert
procesdataord kan f.eks. fa en selvsteendig adresse.

7.41 Eksempel 1: Default-procesdatabeskrivelse

Nedenstaende skema viser den mest enkle variant af procesdatabeskrivelsen. MFI's
4 procesdataord signalerer, at der er tale om procesdatakonfigurationen 3 PD+DI/DO.
Nu tildeles startadressen P132 separat for ind- og udgangsdataomradet. Alle
procesdataord ligger uden afbrydelse efter hinanden.

Enhedsnavn ID  T-nr | Procesdatanavn /0 | Leengde Byte | Bit | Tildeling
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI 21 IN | 64 0 0 P132
MOVIMOT® + MFI 3 |10 MFI21 OUT O 64 0 0 P132

Falgende illustration viser kopieringen af procesdataene til INTERBUS-mastermodulets

adresseomrade.

(1

T ~—— ®

PO »  MOVIMOT ~+ MFI

P132 |}PO1
21 [ _P134_|}Po2 po1 | Po2 | P03 | DO

P136 [}PO3

|| P138 DO (Word)

- Pl

P132 _ |}PI1
|| _P13e|1Pi2 i | P2 | P33 | DI

P136 | }PI3

|| P138 |«= DI (Word) o-#

—_ ~—_

1381688075

[1] Adresseomrade for PO Procesudgangsdata PI Procesindgangsdata

INTERBUS-masteren PO1 Styreord PI1  Statusord 1
[2] Udgangsadresser PO2 Omdrejningstal [%] PI2  Udgangsstrem
[3] Indgangsadresser PO3 Rampe PI3  Statusord 2

DO  Digitale udgange DI  Digitale indgange

| styringen er der nu adgang til procesdataene pa felgende made:

Skrivning til PO1..3: TPW 132, TPW 134, T PW 136
Laesning fra PI1..3: L PW 132, L PW 134, L PW 136
Indstilling af udgangene: T PW 138
Laesning af indgangene: L PW 138
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7.4.2 Eksempel 2: Opdeling og optimering af procesdataene for MOVIMOT® og DI/DO

Det er vaesentligt mere effektivt at adskille de digitale ind- og udganges MOVIMOT®-
procesdata og |/O-data, der som regel skal ligge i det bitadresserbare omrade af
styringen. Nedenstaende skema viser, hvordan denne afbrydelse skal udfares.

Enhedsnavn ID | T-nr | Procesdatanavn /0 | Langde Byte Bit Tildeling
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 |MFI21IN | 64 0 0

MOVIMOT® + MFI 3 1.0 | MFI-PE1..3 I 48 0 0 P12
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 | MFI-DI I 16 7 0 P100
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 | MFI210UT 0] 64 0 0

MOVIMOT® + MFI 3 1.0 | MFI-PA1.3 o 48 0 0 P12
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 | MFI-DO O 16 7 0 P100

Den folgende illustration viser kopieringen af procesdataene til INTERBUS-
mastermodulets adresseomrade for denne optimerede variant.

(1]

T ~——
AB100 DO (Lowbyte) MoVIMOT ®+ MFI
[211|_P132_|}PO1
P134 | }PO2 PO1 | PO2 | PO3 |
| P136 |}PO3 PO
[[EB100] |- DI (Lowbyte)
@B]{|_P132_|}Pi1 Pi | P2 [ PB |
P134 |}PI2 — =
|| P136 [}PI3 -
— ~—_
1381706507
[1] Adresseomrade INTERBUS- PO Procesudgangsdata PI Procesindgangsdata
Master PO1  Styreord PI1  Statusord 1
[2] Udgangsadresser PO2  Omdrejningstal [%] P12  Udgangsstrgm
[3] Indgangsadresser PO3 Rampe PI3  Statusord 2
DO Digitale udgange DI  Digitale indgange

| styringen er der nu adgang il procesdataene péa felgende made:

Skrivning til PO1..3: TPW 132, T PW 134, T PW 136
Lasning fra PI1..3: L PW 132, L PW 134, L PW 136
Indstilling af udgangene: AB 100 (f.eks. S A 100.0)
Laesning af indgangene: EB 100 (f.eks. U E 100.0)
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Oprettelse af procesdatabeskrivelse @

7.4.3 Eksempel 3: Detaljeret procesdatabeskrivelse for MFI

| dette eksempel udfgres den samme adskillelse af procesdataene for MOVIMOT® og
DI/DO som i eksempel 2. Nu beskrives hvert procesdataord dog enkeltvist. Dermed
@ges overskueligheden vaesentligt. Procesdataadgangen sker pa samme made som i

eksempel 2.
Enhedsnavn ID | T-nr  Procesdatanavn 1/O Langde | Byte Bit Tildeling
MOVIMOT®+MFI 3 1.0  MFI21IN | 64 0 0
MOVIMOT®+ MFI 3 1.0  MFI-PE1 | 16 0 0 P132
MOVIMOT®+MFI 3 1.0  MFI-PE2 N 16 2 0 P134
MOVIMOT® + MFI 3 1.0  MFI-PE3 | 16 4 0 P136
MOVIMOT® +MFI 3 1.0  MFI-DI | 16 7 0 P100
MOVIMOT®+MFI 3 10 MFI210UT O 64 0 0 '
MOVIMOT®+ MFI 3 1.0  MFI-PA1 0 16 0 0 P132
MOVIMOT® + MFI 3 1.0  MFI-PA2 0 16 2 0 P134
MOVIMOT® + MFI 3 | 1.0 | MFI-PA3 0 16 4 0 P136
MOVIMOT® +MFI 3 1.0 | MFI-DO 0 16 7 0 P100

7.4.4 Program i styringen

Du kan finde et programeksempel til styring af MOVIMOT® via INTERBUS i kapitlet
"Programeksempel i forbindelse med Simatic S7 og feltbus" (se side 159). Dette
eksempel er afstemt til ovennaevnte konfiguration.
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8
8.1

8.1.1

Funktion af INTERBUS-Interface MFI (kobberledning)
Procesdata- og sensor-/aktuatorbearbejdning

Funktion af INTERBUS-Interface MFI (kobberledning)
Procesdata- og sensor-/aktuatorbearbejdning

INTERBUS-interfaces MFI muligger ud over styring af MOVIMOT®-trefasemotorer ogsa
yderligere tilslutning af sensorer/aktuatorer til 4 digitale indgangsklemmer og 2 digitale
udgangsklemmer. | INTERBUS-protokollen vedheeftes der efter procesdataene for
MOVIMOT® endnu et I/0-ord, hvor de ekstra digitale ind- og udgange pa MFI er angivet.

Kodningen af procesdataene sker efter den standardiserede MOVILINK®-profiI til SEW-
frekvensomformere med motor, som beskrevet i kapitlet "MOVILINK®-enhedsprofiI" (se
side 155).

INTERBUS-maksimalkonfiguation "3 PD + DI/DO"

MOVIMOT® + MF..

PO

| POt po2 | P03 | DO

] P PI2 | P13 | DI

-t Pl

=
1381875851

PO Procesudgangsdata PI Procesindgangsdata ‘
PO1 Styreord PI1  Statusord 1
PO2 Omdrejningstal [%] PI2  Udgangsstrem
PO3 Rampe PI3  Statusord 2
DO Digitale udgange DI Digitale indgange
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Opbygning af ind-/udgangsordet for MFI

Funktion af INTERBUS-Interface MFI (kobberledning) ' . 8

8.2 Opbygning af ind-/udgangsordet for MFI

Folgende illustration viser kopieringen af klemmeinformationerne til ind- og
udgangsordets enkelte bits. Alle reserverede bits kan afmaskeres ved hjeelp af
procesdatabeskrivelsen i INTERBUS CMD-veerkigjet, sadledes at styringens lager-
omrade ikke begraenses unadigt.

Reserveret, veerdi = 0

Udgangsklemme DI 1

Udgangsklemme DI 0
| I [ [ [ 11

HEEEE
—» |15|14|13|12|11|10|9|8|7|6|5|4|3|2|1|0|

Digital outputs

INTERBUS-

master MFI21 / 22

Digital inputs

4_ |15|14|13|12|11|1o|9|8|7|6|5|4|3|2|1|o|<—
AN BN |

Indgangsklemme DI 0

Indgangsklemme DI 1

Indgangsklemme DI 2

Indgangsklemme DI 3

Reserveret, veerdi = 0

INTERBUS- MFI32
master

Digital inputs

4— |15|14|13|12|11|1o|9|8|7|6|5|4|3|2|1|o|‘—
LT T T | [ [

Indgangsklemme DI 0

Indgangsklemme DI 1

Indgangsklemme DI 2

Indgangsklemme DI 3

Indgangsklemme DI 4

Indgangsklemme DI 5

reserveret, veerdi = 0
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Funktion af INTERBUS-Interface MFI (kobberledning)
Betydningen af LED'ernes tilstand

8.3 Betydningen af LED'ernes tilstand

INTERBUS-Interface MFI har 5 LED'er til INTERBUS-diagnose samt endnu en LED til
visning af systemfejl.

[ @

)

SEW _ [[@)

8.3.1 LED UL "U Logic" (gren)

Tilstand

Betydning

1382338059

Fejlafhjaelpning

ON

.

Forsyningsspeending

tilsluttet

OFF

Forsyningsspaending
mangler

8.3.2 LED RC "Remote Bus Check" (gren)

«  Kontrollér MFI's DC 24 V-strgmforsyning og
ledningsfaring

Tilstand

Betydning

Fejlafhjalpning

ON

Indgaende fijernbus-
forbindelse i orden

OFF

Fejl i den indgaende
fiernbusforbindelse

»  Kontrollér det indgaende fjernbuskabel

8.3.3 LED BA "Bus Activ" (gren)

Tilstand
ON

Betydning

.

Dataoverfarsel pa
INTERBUS aktiv

Fejlafhjalpning

OFF

Ingen dataoverfersel,
INTERBUS stoppet

»  Kontrollér det indgaende fjernbuskabel
» Brug diagnosevisningen pa mastertilslutningen til
yderligere fejllokalisering

blinker

Bus aktiv, ingen cyklisk
dataoverfgrsel
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Funktion af INTERBUS-Interface MFI (kobberledning)
Betydningen af LED'ernes tilstand

8.3.4 LED RD "Remote bus disable" (rad)

Tilstand Betydning Fejlafhjaelpning
ON * Viderefgrende fiernbus -
frakoblet (kun i tilfaelde af
fejl)
OFF » Viderefgrende fjernbus -
ikke frakoblet
8.3.5 LED TR "Transmit" (gren)
Tilstand ‘ Betydning Fejlafhjalpning
ON * Parameterdataudveksling -
via PCP
OFF * Ingen parameterdata- -

8.3.6 LED SYS-F "systemfejl" (red)

udveksling via PCP

Betydning

Fejlafhjaelpning

Normal driftstilstand for
MFI og MOVIMOT®

MFI|-driftstilstand OK,
MOVIMOT® melder fejl

Analysér fejlnummeret i MOVIMOT®-statusord 1 i
styringen

Folg betjeningsvejledningen for MOVIMOT® for at
afhjeelpe fejl

Nulstil om ngdvendigt MOVIMOT® via styringen
(reset-bit i styreord 1)

MOVIMOT® reagerer
ikke pa setpunkter fra
INTERBUS-masteren,
fordi PO-dataene ikke er
frikoblet

Kontrollér DIP-switch S1/1 til S1/4 i MOVIMOT®
Indstil RS-485-adresse 1, sa PO-dataene frikobles

Tilstand

OFF .
Blinker 1 x .
Blinker 2 x .
ON .

Kommunikationsforbin-
delsen mellem MFI og
MOVIMOT® har fejl eller er
afbrudt

Servicekontakten pa
feltfordeleren star pa OFF

Kontrollér den elektriske forbindelse mellem MFI
og MOVIMOT® (klemmerne RS+ og RS-)

Se ogsa kapitlet "Elektrisk installation" (se side 36)
og kapitlet "Installationsplanlaegning pa baggrund
af EMC-punkter" (se side 36)

Kontrollér indstillingen af servicekontakten pa
feltfordeleren

LED'en "SYS-F" slukkes generelt i PD-konfigurationerne 0 PD + DI/DO und 0 PD +
DI, fordi det kun er MFI's I/O-modulfunktion, der er aktiveret i denne driftstype.
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8.4

8.41

8.4.2

Funktion af INTERBUS-Interface MFI (kobberledning)
MFI-systemfejl/MOVIMOT®-fejl

Hvis MFl-interfacet melder en systemfejl (LED'en "SYS-F" lyser permanent), er
kommunikationsforbindelsen mellem MFI og MOVIMOT ®_frekvensomformeren afbrudt
eller har en fejl. Denne systemfejl meldes som fejlkode 914 til styringen ved hjeelp af
procesindgangsdataenes statusord. Da denne systemfejl normalt ger opmarksom
pa ledningsferingsproblemer eller manglende 24 V-stremforsyning til
MOVIMOT®-frekvensomformeren, er det ikke muligt at foretage RESET via
styreordet! Sa snart kommunikationsforbindelsen er genetableret, resettes fejlen
automatisk. Kontrollér den elektriske tilslutning til MFI og MOVIMOT®.
Procesindgangsdataene sender i tilfeelde af en systemfejl et fast defineret bit-manster,
fordi der ikke er flere gyldige MOVIMOT®-statusinformationer til radighed. Til analyse
inden for styringen kan der saledes kun anvendes statusord-bit 5 (fejl) samt fejlkoden.
Alle andre informationer er ugyldige!

Procesindgangsord Hex-vaerdi | Betydning
PI1: Statusord 1 5B20pex Fejlkode 91, bit 5 (fejl) = 1

Alle andre statusinformationer er ugyldige!
PI2: Faktisk stremveerdi 0000pex Information ugyldig!
PI3: Statusord 2 0020pex Bit 5 (fejl) = 1

Alle andre statusinformationer er ugyldige!
Indgangsbyte for de digitale XXhex Indgangsinformationerne for de digitale indgange
indgange opdateres fortsat!

Indgangsinformationerne for de digitale indgange opdateres fortsat og kan dermed ogsa
fortsat analyseres i styringen.

INTERBUS-timeout

Hvis dataoverfarslen via INTERBUS standses af masteren, udlgber feltbus-
timeouttiden pa MFI (standardveerdi 630 ms). Hvis dataoverfgrslen afbrydes fysisk, er
tiden pa ca. 25 ms. Den bus-aktive LED "BA" teendes og signalerer, at der ikke overfares
INTERBUS-data. MOVIMOT® bremser straks ned med den senest gyldige rampe, efter
ca. 1 sekund kobler relaeet "driftsklar" fra og melder fejl.

De digitale udgange resettes direkte efter, at feltbus-timeouttiden er udigbet!

INTERBUS-master aktiv/styring svigter

Hvis styringen bringes fra RUN-tilstand til STOP-tilstand, stiller INTERBUS-master alle
procesudgangsdata pa vaerdien 0. | 3 PD-drift far MOVIMOT® rampe-setpunktet = 0.

De digitale udgange DO 0 og DO 1 resettes ogsa af INTERBUS-masteren!
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Funktion af INTERBUS-Interface MFI (kobberledning)
Diagnose via INTERBUS-mastermodul (G4)

8.5

8.5.1

Diagnose via INTERBUS-mastermodul (G4)

Alle INTERBUS-mastermoduler i generation 4 (G4) har omfattende diagnose-
muligheder bade via status- og diagnosevisningen samt i styringen. Da MFI-interfacet
er baseret pa INTERBUS-protokolchippen SUPI 3, understattes alle veesentlige G4-
diagnosemuligheder. Yderligere informationer om diagnose kan findes i
dokumentationen til mastermodulet. | nedenstaende skema finder du yderligere
informationer om fejlafhjeelpning i forbindelse med de vigtigste fejlkoder, som kan
forekomme sammen med MFI.

Diagnosemeddelelser via status- og diagnosevisningen for mastermodulerne G4

Fejlnavn | Fejlkode Beskrivelse Fejlafhjalpning
(hex)

OouUT1 0C8A Fejl pa MFI's viderefgrende interface. Det | Kontrollér indstillingen af DIP-switch 6
viderefgrende interface (OUT1) blev (NEXT/END). Hvis MFI er den sidste
aktiveret, selvom der ikke var tilsluttet en | enhed, skal denne switch indstilles til
enhed eller konfigureret en enhed i END.
masteren.

DEV 0C40 Fejl pa en enhed (device). Laengdekoden = Kontrollér indstillingen af DIP-
for den angivne MFI stemmer ikke switchene pa MFI.
overens med posten i konfigurations-
rammen.

DEV 0C70 Dataoverfgrslen blev afbrudt, fordi Kontrollér, om indstillingen af DIP-
initialiseringen af SUPI 3 mislykkedes, switchene pa MFI er gyldig.
eller fordi MFI er defekt. Denne fejlkode
vises ogsa ved valg af en reserveret DIP-
switch-indstilling!

PF TEN | 0BB4 Fejlhistorie for de sidste ti periferifejl (PF). = Kontrollér MFI's ledningsfering og
MFI melder en periferifejl, hvis der er afskaermning. Teend MFI igen. Hvis
udfert mikroprocessor-reset (pa grund af | fejlen forekommer flere gange, skal
EMC-problemer eller hardware-defekt). du udskifte MFI-elektronikken eller

kontakte SEW.

Yderligere diagnosemeddelser findes i beskrivelsen af dit INTERBUS-mastermodul.
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Procesdataovervagning

8.6 Procesdataovervagning

Hvis INTERBUS er i tilstanden RUN, kan du i monitordrift (MONI) via mastermodulets
status- og diagnosevisning analysere de procesdata, som udveksles mellem
mastermodulet og MFI. Med denne mekanisme kan det analyseres ganske enkelt,
hvilke setpunkter og faktiske veerdier der udveksles mellem master og MFI. Fglgende
eksempel tydeliggegr anvendelsen af denne monitorfunktion.

8.6.1 Eksempel pa procesdataovervagning

MFI anvendes med konfigurationen "3 PD + DI/DO". Adresserne er tildelt i
procesdatabeskrivelsen pa fglgende made:

Procesudgangsdata fra INTERBUS-masteren til MFI (OUT):

MFI-PO 1 til 3: Adresse P132 til 136
MFI-DO: Adresse P100

Procesindgangsdata fra MFI til INTERBUS-masteren (IN):
MFI-PI 1 til 3: Adresse P132 til 136

MFI-DlI: Adresse P100

Via driftsmaden MONI kan du nu analysere MFI-procesdataene pa felgende made:

Betydning Procesdata Indstilling pa diagnosevisningen:

Navn Driftsmade MONI (monitor)
Retning Tildeling

Styreord 1 til MOVIMOT® MFI-PO1 ouT P132

Omdrejnin%stal-setpunkt [%] til MFI-PO2 ouT P134

MOVIMOT

Rampe [ms] til MOVIMOT® MFI-PO3 ouT P136

Status for binserudgangene fra MFI MFI-DO ouT P100

Statusord 1 fra MOVIMOT® MFI-PI1 IN P132

Faktisk veerdi for tilsyneladende stream | MFI-PI2 IN P134

for MOVIMOT®

Statusord 2 fra MOVIMOT® MFI-PI3 IN P136

Status for binzerindgangene pa MFI MFI-DI IN P100
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Idrifttagningsforlgb

9 Idrifttagning med INTERBUS-Interface MFI (lyslederkabel)
9.1 Idrifttagningsforlob

BEMARK

1

Dette kapitel beskriver idrifttagningsforlgbet for MOVIMOT® MM..D og C i Easy-
tilstand. Du finder oplysninger om idrifttagning af MOVIMOT® MM..D i eksperttilstand i
driftsvejledningen "MOVIMOT® MM..D med trefasemotor DRS/DRE/DRP".

For MOVIMOT®-frekvensomformeren afmonteres/monteres, skal stremtilfarsien
afbrydes. Der kan stadig veere farlige spaendinger i op til 1 minut efter
stramafbrydelsen.

Dadsfald eller alvorlige kvaestelser som folge af elektrisk stad.

+  Sluk for strammen til MOVIMOT®-frekvensomformeren, og sarg for at sikre den, sa
strammen ikke kan slas til ved et uheld.

* Vent derefter mindst 1 minut.

Overfladen pa MOVIMOT®-frekvensomformeren og eksterne enheder, f.eks.
bremsemodstande (iseer pa kolelegemet), kan veaere ekstremt varme under driften.

Fare for forbraendinger.
« Berar farst MOVIMOT®-motoren og de eksterne enheder, nar de er kalet af.

ANVISNINGER

* For deekslet tages af/saettes pa kabinettet (MFI), skal der slukkes for DC 24 V-
stramforsyningen!

* Fglg desuden ogsa anvisningerne i kapitlet "Supplerende idrifttagningsanvisninger
for feltfordelere” (se side 138).

ANVISNINGER
* For idrifttagning skal beskyttelsen mod maling fjernes fra status-LED'en.
« For idrifttagning skal folien, der beskytter typeskiltene mod maling, fiernes.

» Kontrollér, om alle beskyttelsesafskaermninger er installeret korrekt.

» For netrelae K11 skal der overholdes en minimumfrakoblingstid pa 2 sekunder.
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@ Idrifttagningsforlgb

1. Kontrollér, at MOVIMOT® og INTERBUS-tilslutningsmodulet (MFZ11, MFZ13,
MFZ16, MFZ17 eller MFZ18) er sluttet korrekt til.

2. Indstil DIP-switch S1/1 pa MOVIMOT®-frekvensomformeren (se den tilhgrende
MOVIMOT®-driftsvejledning) til "ON" (= adresse 1).

I

1158400267

3. Skru laseskruen over setpunktpotentiometer f1 ud af MOVIMOT®-frekvens-
omformeren.

4. Indstil det maksimale omdrejningstal pa setpunktpotentiometer f1.

f [Hz] 100 ] :
751 d
i, 3
= ) = |
—7 |
21 I IR
0 4 5 6 7 8 9 10 [1]

1158517259

[11 Potentiometerposition

5. Skru laseskruen til setpunktpotentiometeret f1 i igen med teetning.

BEMARK

« Kapslingsklassen, der er angivet i de tekniske data, geelder kun, hvis laseskruerne
pa setpunktpotentiometeret og diagnoseinterface X50 er korrekt monteret.

Hvis laseskruen ikke er monteret eller er monteret forkert, kan der opsta skader pa
MOVIMOT®-frekvensomformeren.

jude

6. Indstil minimumfrekvensen f,;, pd omskifter f2.

\2
Funktion Indstilling
|o] Kontaktstilling 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
5.’ Minimumfrekvens f,in 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40
[Hz]
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Idrifttagningsforligb @

7. Hvis rampetiden ikke indstilles via feltbussen (2 PD), skal den indstilles pa omskifter
t1 pa MOVIMOT®-frekvensomformeren. Rampetiderne indstilles i setpunkt-spring pa

50 Hz.
Funktion Indstilling
Kontaktstilling 0 1 2 3 4 5 8 10
g Rampetid t1 [sek.] 0,1 02 03 05 07 1 2 3 5 7 10

8. Kontrollér, om den gnskede omdrejningsretning er frikoblet p4 MOVIMOT®.

Klemme R Klemme L Betydning
Aktiveret Aktiveret Begge omdrejningsretninger er frikoblet
= |ICC
N ol
Aktiveret ‘ Ikke aktiveret Kun omdrejningsretning hgjrerotation er frikoblet
Setpunkt-programmeringer for venstrerotation ferer til stop
af motoren
=l |CC
[aV] o
Ikke aktiveret ‘ Aktiveret Kun omdrejningsretning venstrerotation er frikoblet
Setpunkt-programmeringer for hgjrerotation ferer til stop af
(: C motoren
>
f\r‘ [a'sg |
Ikke aktiveret ‘ Ikke aktiveret » Enheden er spaerret, resp. motoren standses
zl [CG
N [a'ad JN

9. Indstil MFI-DIP-switchen som beskrevet i kapitlet "Indstilling af DIP-switches" (se

side 100).

10.Monter MOVIMOT®-frekvensomformeren og MFI-kabinetdaekslet, og skru dem fast.

11.Teend for forsyningsspeendingen (DC 24 V) til INTERBUS-Interface MFI og
MOVIMOT®-frekvensomformeren. Nu skal LED'erne "UL" og "RD" pa MFI lyse, og
den rede LED "SYS-F" skal slukke. Hvis dette ikke er tilfeeldet, kan eventuelle
ledningsferings- eller indstillingsfejl lokaliseres ved hjeelp af LED-tilstandene. LED-
tilstandene bliver beskrevet i kapitlet "Betydning af LED'ernes tilstand" (se side 107).

12.Projekter INTERBUS-interfacet MFI i INTERBUS-masteren som beskrevet i kapitlet
"Konfiguration af INTERBUS-master (projektering)" (se side 101).
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9 (‘CI) Idrifttagning med INTERBUS-Interface MFI (lyslederkabel)
@ Indstilling af DIP-switches

9.2 Indstilling af DIP-switches

Med MFI-DIP-switch 1 til 8 kan MOVIMOT®-procesdatabredderne og MFI-driftsmaden
indstilles.

9.2.1 Procesdatalengde, driftstype

Procesdatalaengden for MOVIMOT® indstilles med DIP-switch 1 og 2. INTERBUS-
tilslutningen MFI understgtter procesdatalaengde 2 PD og 3 PD for MOVIMOT®. Der kan
ogsa valgfrit tilfajes et ekstra ord til overfarsel af de digitale 1/0O'er med DIP-switch 7 (1/O).

9.2.2 Baudrate
Baudraten indstilles med DIP-switch 8.

BEMARK

Searg for, at baudraten er indstillet ens for alle busenheder!

1

9.2.3 Ringviderekobling NEXT/END

MFI-modulet med lyslederkabel registrerer automatisk den sidste enhed pa INTERBUS.
Der er ikke mulighed for at foretage en fysisk viderekobling af kredsen.

Nedenstaende illustration viser SEW-fabriksindstillingen:
3 PD for MOVIMOT® + 1 ord for digitale I/O'er = 64 bit databredde i INTERBUS
» Baudrate = 2 MBaud

PD2 (2)) o
PD1(20) — 8 & 8 8 —— 500 kBaud
s |
seEsa™s
1.2 3 456 7 8

1383032075

100 Handbog — INTERBUS-interfaces, -feltfordelere




Idrifttagning med INTERBUS-Interface MFI (lyslederkabel)
Konfiguration af INTERBUS-masteren (projektering)

9.2.4 Forskellige indstillinger af INTERBUS-databredden

Nedenstdende skema viser de forskellige indstillingsvarianter for INTERBUS-
databredden med DIP-switch 1, 2 og 7.

9.3

9.31

o Y o
@7

DIP1: | DIP2: | DIP7: | Betegnelse Funktion INTERBUS-
20 2! +11/0 databredde
OFF OFF OFF Reserveret Ingen 1B-Init-fejl
ON OFF OFF Reserveret Ikke mulig med MOVIMOT® IB-Init-fejl
OFF ON OFF 2PD 2 PD til MOVIMOT® 32 bit

ON ON OFF 3PD 3 PD til MOVIMOT® 48 bit

OFF OFF ON 0 PD + DI/DO Kun 1/0 16 bit

ON OFF ON Reserveret Ikke mulig med MOVIMOT® I1B-Init-fejl
OFF ON ON 2 PD + DI/DO 2 PD til MOVIMOT® + 110 48 bit

ON ON ON 3 PD + DI/DO 3 PD til MOVIMOT® + I/0 64 bit

Konfiguration af INTERBUS-masteren (projektering)

Konfigurationen af MFl-interfacet i mastermodulet ved hjeelp af konfigurationssoftwaren
"CMD-Tool" (CMD = Configuration-Monitoring-Diagnosis) foretages i 2 trin. | farste trin
udarbejdes busstrukturen. Derefter falger beskrivelse og adressering af procesdata.

Konfiguration af busopbygning

Busopbygningen kan konfigureres online eller offline med CMD-Tool IBS CMD. | offline-
status konfigureres MFl-interfacet med "Indseetning med Ident-kode". Fglgende
informationer skal indtastes:

9.3.2 Offline-konfiguration: Indsaetning med Ident-kode

Programindstilling:

Funktion/betydning

Ident-kode: 3 decimal Digitalmodul med ind-/udgangsdata
Procesdatakanal: Denne indstilling afheenger af DIP-switch 1, 2 og 7 pa MFl-interfacet

32 bit 2PD

48 bit 3PDeller2PD + I/0

64 bit (fabriksindstilling) 3PD+1/0
Enhedstype: Fjernbusenhed

9.3.3 Online-konfiguration: Indlzesning af konfigurationsramme

Det er ogsa muligt at installere hele INTERBUS-systemet komplet, forbinde alle MFI-
interfaces med hinanden og indstille de forskellige DIP-switches. Derefter kan hele
busopbygningen (konfigurationsrammen) indlaeses vha. CMD-Tool. Her registreres alle
MFI'er automatisk med den indstillede databredde.

ANVISNINGER
° Ved procesdatakanallaengden 48 bit skal man specielt veere opmaerksom pa
indstillingen af MFI-DIP-kontakterne 1, 2 og 7, da denne procesdataleengde anvendes
1 bade til konfigurationen 3 PD og 2 PD + DI/DO. Efter indlzesningen vises MFl-interfacet
som digitalt I/0O-modul (type DIO).
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9.4 Oprettelse af procesdatabeskrivelse

Generelt leverer CMD-Tool en default-beskrivelse for alle procesdata for MFI. Der kan
anvendes en startadresse for styringens ind- og udgangsomrade. | denne variant ligger
adresserne pa de digitale ind- og udgange direkte bag MOVIMOT®-proces-
dataadresserne og dermed eventuelt i styringens (analoge) periferiomrade. | dette
tilfeelde optager I/O-ordets reserverede bits ungdvendig lagerplads i styringen. Med en
passende procesdatabeskrivelse kan de reserverede bits afmaskeres, og hvert
procesdataord kan f.eks. fa en selvsteendig adresse.

9.4.1 Eksempel 1: Default-procesdatabeskrivelse

Nedenstaende skema viser den mest enkle variant af procesdatabeskrivelsen. MFl's
4 procesdataord signalerer, at der er tale om procesdatakonfigurationen 3 PD+DI/DO.
Nu tildeles startadressen P132 separat for ind- og udgangsdataomradet. Alle
procesdataord ligger uden afbrydelse efter hinanden.

Enhedsnavn ID  T-nr Procesdatanavn /0 | Lzengde | Byte | Bit | Tildeling
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI 23 IN | 64 0 0 P132
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI23 OUT (0] 64 0 0 P132 ‘

Folgende illustration viser kopieringen af procesdataene til INTERBUS-mastermodulets

adresseomrade.
(1]
T ~—— ®
- _ PO »  MOVIMOT™+ N\
P132 | ;PO1
2] P134 [;PO2 PO1 ‘ PO2 ‘ PO3 ‘ DO
P136 | ;PO3 A
| P138 DO (Word)
. - Pl
P132  |}PI1
o) [_P13a | 1Pi2 Pi [ P2 [ P3 | DI
P136 | [PI3
|| P138 | DI (Word)
1381688075
[1] Adresseomrade INTERBUS- PO  Procesudgangsdata Pl Procesindgangsdata
Master PO1 Styreord PI1  Statusord 1
[2] Udgangsadresser PO2 Omdrejningstal [%)] PI2  Udgangsstrem
[3] Indgangsadresser PO3 Rampe PI3  Statusord 2
DO Digitale udgange DI Digitale indgange

| styringen er der nu adgang til procesdataene pa felgende méade:

Skrivning til PO1..3: TPW 132, TPW 134, T PW 136
Laesning fra PI1..3: L PW 132, L PW 134, L PW 136
Indstilling af udgangene: T PW 138
Laesning af indgangene: L PW 138
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9.4.2 Eksempel 2: Opdeling og optimering af procesdataene for MOVIMOT® og DI/DO

Det er vaesentligt mere effektivt at adskille de digitale ind- og udganges MOVIMOT®-
procesdata og |/O-data, der som regel skal ligge i det bitadresserbare omrade af
styringen. Nedenstaende skema viser, hvordan denne afbrydelse skal udfares.

Enhedsnavn ID | T-nr Procesdatanavn /10 | Lengde Byte @ Bit Tildeling
MOVIMOT® +MFI |3 | 1.0 | MFI23IN | 64 0 0

MOVIMOT® + MFI 3 1.0 | MFI-PE1..3 | 48 0 0 P13z
MOVIMOT® +MFI 3 1.0  MFI-DI | 16 7 0 P100
MOVIMOT® + MFI |3 1.0 | MFI23OUT O |64 0 0

MOVIMOT® + MFI 3 | 1.0 | MFI-PA1.3 O |48 0 0 P13z
MOVIMOT® +MFI 3 1.0  MFI-DO o |16 7 0 P100

Den felgende illustration viser kopieringen af procesdataene til INTERBUS-

mastermodulets adresseomrade for denne optimerede variant.

(]

T ~——
AB100 DO (Lowbyte) moviMoT ®+ MFI
2] P132 }PO1
P134 |}PO2 PO1 | PO2 | PO3 |
| _P136 |}PO3 PO
[[EB100] |- DI (Lowbyte)
[31{[_P132_|}PI1 P | P2 [ P |
P134 | |PI2 — =
P136 | [PI3 =
— ~—
1381706507
[1] Adresseomrade INTERBUS- PO Procesudgangsdata Pl Procesindgangsdata
Master PO1  Styreord P11 Statusord 1
[2] Udgangsadresser PO2 Omdrejningstal [%] PI2  Udgangsstrem
[3] Indgangsadresser PO3 Rampe PI3  Statusord 2
DO Digitale udgange DI Digitale indgange

| styringen er der nu adgang til procesdataene pa felgende méade:

Skrivning til PO1..3:
Laesning fra PI1..3:
Indstilling af udgangene:
Laesning af indgangene:
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9.4.3 Eksempel 3: Detaljeret procesdatabeskrivelse for MFI

| dette eksempel udfgres den samme adskillelse af procesdataene for MOVIMOT® og
DI/DO som i eksempel 2. Nu beskrives hvert procesdataord dog enkeltvist. Dermed
@ges overskueligheden vaesentligt. Procesdataadgangen sker pa samme made som i

eksempel 2.

Enhedsnavn ID  T-nr Procesdatanavn [|/O Langde | Byte Bit Tildeling
MOVIMOT® + MFI | 3 | 1.0 MF1 23 IN | 64 0 0

MOVIMOT® + MFI |3 1.0 MFI-PE1 | 16 0 0 P132
MOVIMOT® + MFI 3 1.0 MFI-PE2 | 16 2 0 P134
MOVIMOT® + MFI | 3 | 1.0 MFI-PE3 | 16 4 0 P136
MOVIMOT® + MFI |3 1.0 MFI-DI | 16 7 0 P100
MOVIMOT® + MFI | 3 1.0 MFI 23 OUT o} 64 0 0

MOVIMOT® + MFI | 3 | 1.0 MFI-PA1 o} 16 0 0 P132
MOVIMOT® + MFI | 3 1.0 MFI-PA2 o 16 2 0 P134
MOVIMOT® + MFI | 3 1.0 MFI-PA3 (e} 16 4 0 P136
MOVIMOT® + MFI ' 3 | 1.0 MFI-DO O 16 7 0 P100

9.4.4 Program i styringen

Du kan finde et programeksempel til styring af MOVIMOT® via INTERBUS, som er
afstemt til ovennaevnte konfiguration, i kapitlet "Programeksempel i forbindelse med
Simatic S7 og feltbus" (se side 159).
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10 Funktion der INTERBUS-Interface MFI (lyslederkabel)
10.1 Procesdata- og sensor-/aktuatorbearbejdning

INTERBUS-Interface MFI muligger ud over styring af MOVIMOT®-trefasemotorer ogsa
yderligere tilslutning af sensorer/aktuatorer til 4 digitale indgangsklemmer og 2 digitale
udgangsklemmer. | INTERBUS-protokollen vedheeftes der efter procesdataene for
MOVIMOT® endnu et I/0-ord, hvor de ekstra digitale ind- og udgange pa MFI er angivet.

Kodningen af procesdataene sker efter den standardiserede MOVILINK®-profiI til SEW-
frekvensomformere med motor, som beskrevet i kapitlet "MOVILINK®-enhedsprofiI" (se

side 155).

10.1.1 INTERBUS-maksimalkonfiguation "3 PD + DI/DO"

MOVIMOT® + MF..

Master PO
| Po1 po2 | Po3 | DO
[ pn P2 | P3| I
-t PI
B
1381875851
PO Procesudgangsdata PI Procesindgangsdata

PO1 Styreord

PO2 Omdrejningstal [%]
PO3 Rampe

DO Digitale udgange
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PI1  Statusord 1

PI2  Udgangsstrem
PI3  Statusord 2

DI Digitale indgange
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10.2 Opbygning af ind-/udgangsordet til MFI23 / MFI33

Reserveret, veerdi = 0

Udgangsklemme DI 1

I
w1514 [13[12[11[10]9[8[7[6]5]a[3]2]1]0]
Digital outputs #

INTERBUS- MFI23
master

Digital inputs

4_ |15|14|13|12|11|1o|9|8|7|s|5|4|3|2|1|o|<—
HEEE BN

Indgangsklemme DI 0

Indgangsklemme DI 1

Indgangsklemme DI 2

Indgangsklemme DI 3

Reserveret, veerdi = 0

INTERBUS- MFI33
master

Digital inputs

4— |15|14|13|12|11|1o|9|8|7|6|5|4|3|2|1|o|‘—
LT T T | [ [

Indgangsklemme DI 0

Indgangsklemme DI 1

Indgangsklemme DI 2

Indgangsklemme DI 3

Indgangsklemme DI 4

Indgangsklemme DI 5

Reserveret, vaerdi = 0
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10.3 INTERBUS-periferifejl
INTERBUS-interfaces kan ogsa melde fglgende fejl som periferifejl til INTERBUS-
masteren:
* Fejl 83 "Kortslutning udgang" og
+ for lav forsyningsspeending US1

Fejlene kan nulstilles i INTERBUS-masteren ved hjeelp af CMD-Tool (tilkoblingsmodul,
hgjre musetast: Betjening/Andre tjenester/Kvittering af modulfejl).

10.4 LED-indikationens betydning

INTERBUS-Interface MFI har 5 LED'er til INTERBUS-diagnose samt endnu en LED til
visning af systemfejl.

e ® |

z @RC @Uust
é 05 OUS |
u'é @RD @FO1
g @R @Fo2

1383326987
10.4.1 LED UL "U Logic" (gren)
Tilstand Betydning Fejlafhjalpning
ON *  Forsyningsspeending -
tilsluttet
OFF »  Forsyningsspaending »  Kontrollér MFl-interfacets DC 24 V-stremforsyning
mangler og ledningsfaring
10.4.2 LED RC "Remote Bus Check" (gren)
Tilstand Betydning Fejlafhjalpning
ON » Indgaende fiernbus- -
forbindelse i orden
OFF * Fejlidenindgéende »  Kontrollér det indgaende fjernbuskabel
fiernbusforbindelse

Handbog — INTERBUS-interfaces, -feltfordelere 107




10

LED-indikationens betydning

Funktion der INTERBUS-Interface MFI (lyslederkabel)

10.4.3 LED BA "Bus Activ" (gren)

Tilstand Betydning Fejlafhjaelpning
ON » Dataoverfgrsel pa -
INTERBUS aktiv
OFF * Ingen dataoverforsel, » Kontrollér det indgaende fiernbuskabel

INTERBUS stoppet

» Brug diagnosevisningen pa mastertilslutningen til
yderligere fejllokalisering

Blinker * Bus aktiv, ingen cyklisk
dataoverfgrsel

10.4.4 LED RD "Remote bus disable" (gul)

Tilstand Betydning Fejlafhjalpning
ON » Viderefgrende fiernbus -

frakoblet (kun i tilfaelde af

fejl)
OFF * Viderefgrende fiernbus -

ikke frakoblet

10.4.5 LED TR "Transmit" (gren)

Tilstand Betydning Fejlafhjalpning
ON « Parameterdataudveksling -

via PCP
OFF * Ingen parameterdata- -

udveksling via PCP

10.4.6 LED SYS-F "Systemfejl" (red)

Tilstand Betydning

Fejlafhjalpning

OFF * MFl-interfacet og
MOVIMOT®-frekvens-
omformeren er i normal
driftstilstand

Blinker 1 x *  MFI-driftstilstand OK,
MOVIMOT® melder fejl

Blinker 2 x «  MOVIMOT® reagerer
ikke pa setpunkter fra
INTERBUS-masteren,
fordi PO-dataene ikke er
frikoblet

le Analysér fejlnummeret i MOVIMOT® -statusord 1 i

styringen

» Folg betjeningsvejledningen for MOVIMOT® for at
afhjeelpe fejl

*  Nulstil om ngdvendigt MOVIMOT® via styringen
(reset-bit i styreord 1)

"+ Kontrollér DIP-switch S1/1 til $1/4 | MOVIMOT®

* Indstil RS-485-adresse 1, sa PO-dataene frikobles

ON *  Kommunikationsforbin-
delsen mellem MFI og
MOVIMOT® har fejl eller er
afbrudt

» Kontrollér den elekiriske forbindelse mellem MFI
og MOVIMOT® (klemmerne RS+ og RS-)

* Se ogsa kapitlet "Elektrisk installation" (se side 36)
og kapitlet "Installationsplanlaegning pa baggrund
af EMC-punkter" (se side 36)

»  Servicekontakten pa
feltfordeleren star pa OFF

»  Kontrollér indstillingen af servicekontakten pa
feltfordeleren

108

Handbog — INTERBUS-interfaces, -feltfordelere




Funktion der INTERBUS-Interface MFI (lyslederkabel) 10
LED-indikationens betydning

LED'en "SYS-F" slukkes generelt i PD-konfigurationen 0 PD +DI/DO og 0 PD+DlI,
fordi det kun er MFI's /O-modulfunktion, der er aktiveret i denne driftstype.

10.4.7 US1 (gren)
Overvagning af forsyningsspaendingen Ug;

Tilstand Betydning

OFF Ug ikke til stede

Blinker Ug ligger under det tilladte spaendingsomrade
ON Ug til stede

10.4.8 US2 (gren)
Overvéagning af forsyningsspzendingen Ug,

Tilstand Betydning
ON Ugo, til stede
OFF Usg; ikke til stede eller under det tilladte spaendingsomrade

10.4.9 FO1 (gul)
Overvagning af den indgaende lyslederkabel-streekning (fiber optic)

Tilstand Betydning

ON Indgéende lyslederkabel-straekning ikke OK eller systemreserve i reguleret
drift ndet

OFF Indgaende lyslederkabel-strackning OK

10.4.10 FO2 (gul)
Overvagning af den videreferende lyslederkabel-straekning (fiber optic)

Tilstand Betydning

ON Viderefgrende lyslederkabel-straekning ikke OK eller systemreserve i reguleret
drift naet

OFF Viderefgrende lyslederkabel-straskning OK eller ikke i brug
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10.5 MFI-systemfejl/MOVIMOT®-fejl

Hvis MFl-interfacet melder en systemfejl (LED'en "SYS-F" lyser permanent), er
kommunikationsforbindelsen mellem MFI og MOVIMOT ®_frekvensomformeren afbrudt.
Denne systemfejl meldes som fejlkode 914, til styringen ved hjeelp af
procesindgangsdataenes statusord. Da denne systemfejl som regel geor
opmarksom pa ledningsferingsproblemer eller manglende 24 V-stremforsyning
til MOVIMOT®-frekvensomformeren, er en RESET via styreordet ikke mulig! Sa
snart kommunikationsforbindelsen er genetableret, resettes fejlen automatisk.
Kontrollér den elektriske tilslutning af MFI og MOVIMOT®-frekvensomformeren.
Procesindgangsdataene sender i tilfeelde af en systemfejl et fast defineret bit-manster,
fordi der ikke er flere gyldige MOVIMOT®-statusinformationer til radighed. Til analyse
inden for styringen kan der saledes kun anvendes statusord-bit 5 (fejl) samt fejlkoden.
Alle andre informationer er ugyldige!

Procesindgangsord Hex-vaerdi | Betydning
PI1: Statusord 1 5B20pex Fejlkode 91, bit 5 (fejl) = 1

Alle andre statusinformationer er ugyldige!
PI2: Faktisk stremvaerdi 0000pex Information ugyldig!
PI3: Statusord 2 0020pex Bit 5 (fejl) = 1

Alle andre statusinformationer er ugyldige!
Indgangsbyte for de digitale XXhex Indgangsinformationerne for de digitale indgange
Indgange opdateres fortsat!

Indgangsinformationerne for de digitale indgange opdateres fortsat og kan dermed ogsa
fortsat analyseres i styringen.

10.5.1 INTERBUS-timeout

Hvis dataoverfarslen via INTERBUS standses af masteren, udlgber feltbus-
timeouttiden pa MFI (standardveerdi 630 ms). Hvis dataoverfgrslen afbrydes fysisk, er
tiden pa ca. 25 ms. LED'en "BA" (bus aktiv) slukkes og signaliserer pa den made, at der
ikke overfgres INTERBUS-data. MOVIMOT® bremser straks ned med den senest
gyldige rampe, efter ca. 1 sekund kobler relaeet "driftsklar" fra og melder fejl.

De digitale udgange resettes direkte efter, at feltbus-timeouttiden er udigbet!

10.5.2 INTERBUS-master aktiv/styring svigter

110

Hvis styringen bringes fra RUN-tilstand til STOP-tilstand, stiller INTERBUS-master alle
procesudgangsdata pa vaerdien 0. | 3 PD-drift far MOVIMOT® rampe-setpunktet = 0.

De digitale udgange DO 0 og DO 1 resettes ogsa af INTERBUS-masteren!
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10.6 Diagnose via INTERBUS-mastermodul (G4)

Alle INTERBUS-mastermoduler i generation 4 (G4) har omfattende diagnose-
muligheder bade via status- og diagnosevisningen samt i styringen. Da MFI-interfacet
er baseret pa INTERBUS-protokolchippen SUPI 3, understattes alle veesentlige G4-
diagnosemuligheder. Yderligere informationer om diagnose kan findes i
dokumentationen til mastermodulet. | nedenstaende skema finder du yderligere
informationer om fejlafhjeelpning i forbindelse med de vigtigste fejlkoder, som kan
forekomme sammen med MFI.

10.6.1 Diagnosemeddelelser via status- og diagnosevisningen for mastermodulerne G4

Fejlnavn | Fejlkode Beskrivelse Fejlafhjaelpning
(hex)

DEV 0C40 Fejl pa en enhed (device). Leengdekoden | Kontrollér indstillingen af DIP-
for den angivne MFI stemmer ikke switchene pa MFI.
overens med posten i konfigurations-
rammen.

DEV 0C70 Dataoverferslen blev afbrudt, fordi Kontrollér, om indstillingen af DIP-
initialiseringen af SUPI 3 er mislykket, switchene pa MFI er gyldig.

eller MFI er defekt. Denne fejlkode vises
ogsa ved valg af en reserveret DIP-
switch-indstilling!

PF TEN | 0BB4 Fejlhistorie for de sidste ti periferifejl (PF). | Kontrollér MFI's ledningsfering og
MFl-interfacet melder en periferifejl, afskaermning. Kontrollér US2. Teend
hvis der er blevet gennemfart en MFI igen. Udskift MFI-elektronikken,
mikroprocessor-reset (pa grund af EMC- | eller kontakt SEW-EURODRIVE, hvis
problemer eller hardware-defekt) eller fejlen forekommer flere gange.

hvis US2 ligger under det tilladte
spaendingsomrade.

Yderligere diagnosemeddelser findes i beskrivelsen af INTERBUS-mastermodulet.
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10.7 Procesdataovervagning

Hvis INTERBUS er i tilstanden RUN, kan du i monitordrift (MONI) via mastermodulets
status- og diagnosevisning analysere de procesdata, som udveksles mellem
mastermodulet og MFl-interfacet. Med denne mekanisme kan det analyseres ganske
enkelt, hvilke setpunkter og faktiske veerdier der udveksles mellem master og MFI.
Folgende eksempel tydeliggar anvendelsen af denne monitorfunktion.

10.7.1 Eksempel pa procesdataovervagning

MFl-interfacet anvendes med konfigurationen "3 PD + DI/DO". Adresserne er tildelt i
procesdatabeskrivelsen pa fglgende made:

Procesudgangsdata fra INTERBUS-masteren til MFI (OUT):

MFI-PO 1..3: Adresse P132...136
MFI-DO: Adresse P100

Procesindgangsdata fra MFI til INTERBUS-masteren (IN):
MFI-PI 1 til 3: Adresse P132 til 136

MFI-DlI: Adresse P100

Via driftsmaden MONI kan du nu analysere MFl-procesdataene pa felgende made:

Betydning Procesdatanavn Indstilling pa diagnosevisningen:
Driftsmade MONI (monitor)
Retning Tildeling

Styreord 1 til MOVIMOT® MFI-PO1 ouT P132

Omdrejnin%stal-setpunkt [%] til MFI-PO2 ouT P134

MOVIMOT

Rampe [ms] til MOVIMOT® MFI-PO3 ouT P136

Status for binszerudgangene pa MFI MFI-DO ouT P100

Statusord 1 fra MOVIMOT® MFI-PI1 IN P132

Faktisk veerdi for tilsyneladende stream | MFI-PI2 IN P134

for MOVIMOT®

Statusord 2 fra MOVIMOT® MFI-PI3 IN P136

Status for binzerindgangene pa MFI MFI-DI IN P100
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11 Idrifttagning med INTERBUS-Interface MQI (kobberledning)
11.1 Idrifttagningsforlab

1

BEMARK

Dette kapitel beskriver idrifttagningsforlgbet for MOVIMOT® MM..D og C i Easy-
tilstand. Du finder oplysninger om idrifttagning af MOVIMOT® MM..D i eksperttilstand i
driftsvejledningen "MOVIMOT® MM..D med trefasemotor DRS/DRE/DRP".

For MOVIMOT®-frekvensomformeren afmonteres/monteres, skal stremtilfarsien
afbrydes. Der kan stadig veere farlige spaendinger i op til 1 minut efter
stramafbrydelsen.

Dadsfald eller alvorlige kvaestelser som folge af elektrisk stad.

+  Sluk for strammen til MOVIMOT®-frekvensomformeren, og sarg for at sikre den, sa
strammen ikke kan slas til ved et uheld.

* Vent derefter mindst 1 minut.

Overfladen pa MOVIMOT®-frekvensomformeren og eksterne enheder, f.eks.
bremsemodstande (iseer pa kolelegemet), kan veaere ekstremt varme under driften.

Fare for forbraendinger.
« Berar farst MOVIMOT®-motoren og de eksterne enheder, nar de er kalet af.

ANVISNINGER

* For deekslet tages af/seettes pa kabinettet (MQI), skal der slukkes for DC 24 V-
stramforsyningen!

» Afmonteres busmodulet, afbrydes kredsstrukturen for INTERBUS, dvs. at hele
bussystemet ikke laengere er driftsklart!

» Fglg desuden ogsa anvisningerne i kapitlet "Supplerende idrifttagningsanvisninger
for feltfordelere" (se side 138).

ANVISNINGER

» Foridrifttagning skal beskyttelsen mod maling fjernes fra status-LED'en.
+ For idrifttagning skal folien, der beskytter typeskiltene mod maling, fiernes.
» Kontrollér, om alle beskyttelsesafskaermninger er installeret korrekt.

* For netrelze K11 skal der overholdes en minimumfrakoblingstid pa 2 sekunder.
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1. Kontrollér, at MOVIMOT® og INTERBUS-tilslutningsmodulet (MFZ11, MFZ13,

2. Indstil DIP-switch S1/1 pa MOVIMOT®-frekvensomformeren (se den tilhgrende

MFZ16, MFZ17 eller MFZ18) er sluttet korrekt til.

MOVIMOT®-driftsvejledning) til "ON" (= adresse 1).

I

1158400267

3. Skru laseskruen over setpunktpotentiometer f1 ud af MOVIMOT®-frekvens-

omformeren.

4. Indstil det maksimale omdrejningstal pa setpunktpotentiometer f1.

[11 Potentiometerposition

f [Hz] 1004

751

1158517259

5. Skru laseskruen til setpunktpotentiometeret f1 i igen med teetning.

BEMARK

jude

« Kapslingsklassen, der er angivet i de tekniske data, geelder kun, hvis laseskruerne
pa setpunktpotentiometeret og diagnoseinterface X50 er korrekt monteret.

Hvis laseskruen ikke er monteret eller er monteret forkert, kan der opsta skader pa
MOVIMOT®-frekvensomformeren.

6. Indstil minimumfrekvensen f,;, pd omskifter f2.

Indstilling

\2
Funktion
|o] Kontaktstilling
g Minimumfrekvens fin

[Hz]

114

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40
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Idrifttagningsforligb @

7. Hvis rampetiden ikke indstilles via feltbussen (2 PD), skal den indstilles pa omskifter
t1 pa MOVIMOT®-frekvensomformeren. Rampetiderne indstilles i setpunkt-spring pa

50 Hz.
Funktion Indstilling
Kontaktstilling 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
g Rampetid t1 [sek.] 0,1 02 03 05 07 1 2 3 5 7 10

8. Kontrollér, om den gnskede omdrejningsretning er frikoblet p4 MOVIMOT®.

Klemme R Klemme L Betydning
Aktiveret Aktiveret * Begge omdrejningsretninger er frikoblet
= |ICC
N ol
Aktiveret ‘ Ikke aktiveret *  Kun omdrejningsretning hgjrerotation er frikoblet
»  Setpunkt-programmeringer for venstrerotation farer til stop
af motoren
=l |CC
[aV] o
Ikke aktiveret ‘ Aktiveret » Kun omdrejningsretning venstrerotation er frikoblet
» Setpunkt-programmeringer for hgjrerotation farer til stop af
(: C motoren
>
f\r‘ [a'sg |
Ikke aktiveret ‘ Ikke aktiveret » Enheden er spaerret, resp. motoren standses
zl [CG
N [a'ad JN

9. Indstil MQI-DIP-switchen som beskrevet i kapitlet "Indstilling af MQI-DIP-switches"
(se side 116).

10.Monter MOVIMOT®-frekvensomformeren og MQI-kabinetdaekslet, og skru dem fast.

11.Teend for forsyningsspaendingen (DC 24 V) til INTERBUS-Interface MQI og
MOVIMOT®-frekvensomformeren. Nu skal LED'erne "UL" og "RD" pa MQl-interfacet
lyse, og den rgde LED "SYS-F" skal slukke. Hvis dette ikke er tilfeeldet, kan
eventuelle ledningsfgrings- eller indstillingsfejl lokaliseres ved hjeelp af LED-
tilstandene. LED-tilstandene bliver beskrevet i kapitlet "Betydning af LED'ernes
tilstand" (se side 135).

12.Projekter INTERBUS-interfacet MQI i INTERBUS-masteren som beskrevet i kapitlet
"Konfiguration af INTERBUS-master (projektering)" (se side 118).
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Idrifttagning med INTERBUS-Interface MQI (kobberledning)
Indstilling af MQI-DIP-switchene

©

11.2 Indstilling af MQI-DIP-switchene

Nedenstaende illustration viser fabriksindstillingen for MQI-DIP-switchene:

END

(1]
(2]
(3]
(4]

11.21

Med DIP-switch S1/1 til S1/4 indstilles procesdataleengden indtil en laengde pa 10 ord
(se nedenstaende skema). De MOVIMOT®-enheder, der er sluttet til MQl-interfacet,
styres via procesdataene. Procesdatakanalen sgrger for udvekslingen af styre- og
statusinformationerne. Antallet af procesdataord afthaenger af IPOS-applikationen. Alle

S1

NEXT— [4]
res. — [3]
PCP 2

PCP 1} [2]
PD4

PD3

PD2
PD1

(1]

Indstilling af procesdatalaengden
Indstilling af PCP-leengden
Reserveret, stilling = OFF
NEXT/END-switch

Indstilling af procesdatalaangden

data behandles af IPOS.

1383519243

S1/1 S1/2 S$1/3 S1/4  Betegnelse Funktion INTERBUS-
20 21 22 23 databredde

OFF OFF OFF OFF | Reserveret Ingen IB-init-fejl
ON OFF OFF OFF | 1PD 1 PD til MQlI 16 bit

OFF ON OFF OFF 2PD 2 PD til MQl 32 bit

ON ON OFF OFF | 3PD 3 PD til MQI 48 bit

OFF OFF ON OFF | 4PD 4 PD til MQlI 64 bit

ON OFF ON OFF 5PD 5 PD til MQI 80 bit

OFF ON ON OFF | 6PD 6 PD til MQI 96 bit

ON ON ON OFF | 7PD 7 PD til MQI 112 bit

OFF OFF OFF ON  8PD 8 PD til MQI 128 bit

ON OFF OFF ON | 9PD 9 PD til MQI 144 bit

OFF ON OFF ON 10PD 10 PD til MQI 160 bit

11.2.2 Indstilling af PCP-laengde

PCP-laengden indstilles med switch S1/5 til S1/6. PCP er parameterkanalen til
INTERBUS og anvendes til parametrering af MQI-interfacet og MOVIMOT®-

frekvensomformeren.

116
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PCP-kanal PCP-kanalen kan indstilles pa 0 til 4 ord. Til udveksling af parameterdata skal der veere
indstillet mindst ét ord. Hgjere indstillinger gger overfarselshastigheden.

Nedenstaende illustration viser de mulige indstillinger for PCP-kanalen:

0 PCP-ord 1 PCP-ord 2 PCP-ord 4 PCP-ord

END ([ leNEXT END [l NEXT END ([ Jo NEXT END [l NEXT

Qj.\ res. Qj.\ res. er\ res. er\ res.
W< PcP2 W< PcP2 B orcr2 B o PcP2
W PcP1 W - PcP1 W PcP1 W - PcP1
()~ PD4 ()~ PD4 ()~ PD4 ()~ PD4
("~ PD3 k> PD3 () PD3 () PD3
([M~PD2 ([ )evPD2 \m [~ PD2
ZI - PD1 ZI ) PD1 ZI - PD1 Z0 - PD1

1383542539

MQI-interfacet understetter en maksimal databredde pa 10 ord. De gyldige indstillinger
vises i nedenstdende skema:

Antal procesdata-ord 0 PCP-ord 1 PCP-ord 2 PCP-ord 4 PCP-ord

© 0 N/ O W N =

-
o

= gyldig indstilling

BEMARK
° » For der foretages eendringer af DIP-switchene, skal spaendingen til MQl-interfacet
afbrydes. Indstilingerne af DIP-switch S1/1 til S1/6 overtages kun under
1 initialiseringen.

+ | tilfeelde af ikke tilladte indstillinger af DIP-switch S1/1 til S1/6 melder MQl'en ID-
koden "Microprocessor not ready" (38h).

11.2.3 NEXT/END-switch

Switch S1/8 angiver, om der fglger en yderligere enhed pa INTERBUS (OFF=NEXT)
eller om MQI er den sidste enhed (ON=END).
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Idrifttagning med INTERBUS-Interface MQI (kobberledning)
Konfiguration af INTERBUS-masteren

Konfigurationen

11.3 Konfiguration af INTERBUS-masteren
INTERBUS-Interface

MQIl i mastermodulet ved hjelp af

konfigurationssoftwaren "CMD-Tool" (CMD=Configuration-Monitoring-Diagnosis) sker i
2 trin. | fgrste trin udarbejdes busstrukturen. Derefter fglger beskrivelse og adressering

af procesdata.

11.3.1 Konfiguration af busopbygning

Busopbygningen kan konfigureres online eller offine med CMD-Tool "IBS CMD".
| offline-status konfigureres MQI med "Indseetning med Ident-kode". Fglgende
informationer skal indtastes:

Offline-konfiguration: Indsaetning med Ident-kode

Programindstilling

Funktion/betydning

Ident-kode 3 decimal Digitalmodul med ind-/udgangsdata
16 bit 1PD
32 bit 2PD
48 bit 3PD
64 bit 4 PD
Procesdatakanal 80 bit SFD
96 bit 6 PD
112 bit 7PD
128 bit 8 PD
144 bit 9PD
160 bit 10 PD
Ident-kode 227 decimal Drivecom 1 PCP-ord
16 bit 1PD + 1 ord PCP
32 bit 2PD + 1 ord PCP
48 bit 3 PD + 1 ord PCP
64 bit 4 PD + 1 ord PCP
Procesdatakanal 80 bit 5PD + 1 ord PCP
96 bit 6 PD + 1 ord PCP
112 bit 7 PD + 1 ord PCP
128 bit 8 PD + 1 ord PCP
144 bit 9 PD + 1 ord PCP
Ident-kode 224 decimal Drivecom 2 PCP-ord
16 bit 1PD + 2 ord PCP
32 bit 2PD +2ord PCP
48 bit 3 PD +2ord PCP
Procesdatakanal o4 bt 4PD*2ord PCP
80 bit 5PD + 2 ord PCP
96 bit 6 PD + 2 ord PCP
112 bit 7 PD + 2 ord PCP
128 bit 8 PD + 2 ord PCP
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C &9,

Programindstilling Funktion/betydning
Ident-kode 225 decimal Drivecom 4 PCP-ord

16 bit 1PD +4 ord PCP

32 bit 2PD + 4 ord PCP
Procesdatakanal 48 bt 3D+ 4 ord PCP

64 bit 4 PD + 4 ord PCP

80 bit 5PD + 4 ord PCP

96 bit 6 PD + 4 ord PCP
Enhedstype Fjernbusenhed

Online-konfiguration: Indlaesning af konfigurationsramme

Det er ogsa muligt at installere hele INTERBUS-systemet komplet, forbinde alle MQI-
interfaces med hinanden og indstille DIP-switchene. Derefter kan hele busopbygningen

(konfigurationsrammen)
automatisk med den indstillede databredde.

indleeses vha. CMD-Tool.

11.4 Oprettelse af procesdatabeskrivelse

Her registreres alle MQl'er

Generelt leverer CMD-Tool en default-beskrivelse for alle procesdata for MQI. Der kan
anvendes en startadresse for styringens ind- og udgangsomrade.

Nedenstaende skema viser den simpleste variant af procesdatabeskrivelse for
3 procesdataord uden PCP:

Enhedsnavn ID | T-nr | Procesdatanavn /0 | Langde Byte | Bit Tildeling
MOVIMOT® + MQl 1.0 MQI IN E 48 0 0 P132
MOVIMOT® + MQl 1.0 MQI OUT A 48 0 0 P132

Folgende illustration viser kopieringen af procesdataene til INTERBUS-mastermodulets

PO >
| pPo1 | pPo2 |  PO3
[ et | P2 | P
- PI

adresseomrade.
(1]
T ~——
[ P132 |}Po1
o] [_P134 P02
P136 |}PO3
[ P132 1P
(3]1|_P134 P12
P136 |}PI3
>/_\/
Pl  Procesindgangsdata
PO Procesudgangsdata
[11 Adresseomrade for INTERBUS-
masteren
[2] Udgangsadresser
[3] Indgangsadresser

Handbog — INTERBUS-interfaces, -feltfordelere

MovIMOT®

1383606667

11

119



12

120

12

Funktion for INTERBUS-interfaces MQI (kobberledning)
Default-program

Funktion for INTERBUS-interfaces MQI (kobberledning)

INTERBUS-modulerne MQI med integreret styring muligger (ligesom MFI-modulerne),
en let og enkel feltbustilslutning af MOVIMOT®-gearmotorer med integreret
frekvensomformer.

Desuden har de styringsfunktioner, hvor brugeren i vid udstraekning selv at bestemme
motorens forhold til eksterne indstillinger via feltbussen og de integrerede |/O'er.
Brugeren kan pa den made f.eks. bearbejde sensorsignaler direkte ved
feltbustilslutningen eller definere en egnet enhedsprofil via feltbusinterfacet. Ved
anvendelse af naerhedsencoder NV26, ES16 eller EI76 kan der opbygges et simpelt
positioneringssystem, som kan integreres i en applikation i forbindelse med et MQI-
styringsprogram.

MQI-modulernes styrefunktioner opnas ved hjeelp af IPOSPYS®. Via modulernes
diagnose- og programmeringsinterface (under skrueforbindelsen pa forsiden) er der
adgang til den integrerede IPOS-styring. Ekstraudstyret UWS21B og USB11A gar det
muligt at tilslutte en pc. Programmeringen foretages med MOVITOOLS®-CompiIer.

BEMARK

Der findes yderligere oplysninger om programmering i hdndbogen "Positionering og
processtyring med IPOSPIUS®",

12.1 Default-program

MQIl-modulerne leveres som standard med et IPOS-program, som i vid udstraekning
efterligner funktionerne i MFI-modulerne.

Indstil adresse 1 i MOVIMOT®-enheden, og feglg anvisningerne for idrifttagelse.
Procesdataleengden er altid 4 ord (dette skal der tages hgjde for ved
projektering/idrifttagelse). De fgrste 3 ord udskiftes transparent med MOVIMOT® og
svarer il MOVILINK®-apparatprofiIen. Se i den forbindelse kapitlet "MOVILINK®-
enhedsprofil" (se side 155). I/O'erne pa MQI-modulerne overfares i det 4. ord.

DO1DO0
>543210

. movimoT & mal
PO - -
| pot | pPo2 | Po3 | PO4_ |
[ e1 [ P2 | PB | P4

54|13 ]2|1
(DI5)(D14) DI3 DI2 DI1 DIO

1384105611
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Styring via INTERBUS

12.1.1 Fejlreaktioner

En afbrydelse af forbindelsen mellem MQI-modul og MOVIMOT® medfarer frakobling
efter 1 sek. Fejlen vises i statusord 1 (fejl 91). Da denne systemfejl som regel gor
opmarksom pa ledningsferingsproblemer eller manglende 24 V-stremforsyning
til MOVIMOT®-frekvensomformeren, er en RESET via styreordet ikke mulig! Sa
snart kommunikationsforbindelsen er genetableret, resettes fejlen automatisk. En
afbrydelse af forbindelsen mellem feltbusmaster og MQI-modul bevirker efter den
indstillede feltbus-timeouttid, at procesudgangsdataene til MOVIMOT® seettes pa 0.
Denne fejlreaktion kan frakobles ved hjeelp af parameter 831 i MOVITOOLS®-Shell.

12.2 Styring via INTERBUS

Dataudvekslingen mellem INTERBUS-master og MQI foregar via periferiomradet.
Procesdataene ligger sammenhaengende i dette omrade, f.eks. POW 306 - POW 308
for procesudgangsdataene eller PIW 306 - PIW 308 for procesindgangsdataene.

12.3 PCP-interface

MQl-feltbusinterfaces har en normkonform interface til parametrering via "Peripherals
Communication Protocol" (PCP). Via denne kommunikationskanal har du fuld adgang
til MQIl-parametrene samt til motorparametrene for de MOVIMOT®-enheder, der er
tilsluttet ved MQI.

12.3.1 Principielt overblik

For at kunne udnytte adgangen til parametervaerdierne fra MQlI eller MOVIMOT®, skal
MQl's PCP-kanal indstilles til 1, 2 eller 4 ord (se kapitlet "Indstilling af MQI-DIP-switch"
(se side 116)). Med antallet af PCP-ord styres adgangshastigheden til parametervaerdier
via PCP-kanalen. PCP-interfacet realiseres ved MQI ved hjeelp af PCP-version 3.0.

12.3.2 PCP-tjenester
Til parametreringen er nedenstaende PCP-tjenester af betydning:
» Oprettelse af forbindelsen (INITIATE)
» Leesning af parameterveerdier (READ)
» Skrivning af parameterveerdier (WRITE)
» Afbrydelse af forbindelsen (ABORT)

En udferlig beskrivelse af PCP-tjenesterne star i brugerhandbogen for INTERBUS-
tilkoblingsmodulet.
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PCP-interface

Opbygning af kommunikationsforbindelsen med "Initiate"

Med PCP-tjenesten "Initiate” opbygges en kommunikationsforbindelse til parametrering
mellem et INTERBUS-tilkoblingsmodul og MQI. Opbygningen af forbindelsen sker
grundleeggende fra INTERBUS-tilkoblingsmodulet.

Under opbygning af forbindelsen kontrolleres forskellige aftaler vedrgrende
kommunikationsforbindelsen, som f.eks. understottede PCP-tjenester, bruger-
dataleengde, osv. Ved vellykket opbygning af forbindelsen svarer MQI med en positiv
"Initiate-Response”. Hvis forbindelsen ikke kunne oprettes, sa stemmer aftalerne
vedrgrende kommunikationsforbindelsen mellem INTERBUS-tilkoblingsmodulet og
MQI ikke overens. MQI svarer med "Initiate-Error-Response”.

Sammenlign i dette tilfaelde den projekterede liste "Kommunikationsforbindelser" for
INTERBUS-tilkoblingsmodulet med listen for MQI. Forsgget pa atter at opbygge en
allerede eksisterende kommunikationsforbindelse resulterer som regel i en afbrydelse.
Derefter er der ikke laengere en kommunikationsforbindelse, PCP-tjenesten "Initiate"
skal udfares en tredje gang for at genetablere kommunikationsforbindelsen.

Afbryde kommunikationsforbindelsen med ABORT

Med PCP-tienesten ABORT afbrydes en eksisterende kommunikationsforbindelse
mellem INTERBUS-tilkoblingsmodulet og MQI. ABORT er en ubekraeftet PCP-tjeneste,
som kan aktiveres bade fra INTERBUS-tilkoblingsmodulet og MQl.

Laesning af parametervaerdier med READ

Med PCP-tjenesten READ har INTERBUS-tilkoblingsmodulet laeseadgang til alle
MQI'ens eller en tilsluttet frekvensomformers kommunikationsobjekter (parametre). |
kapitlet "Parameteroversigt" (se side 161) indeholder en detaljeret beskrivelse af alle
MQI-parametre samt deres koder.

Skrivning af parametervardier med WRITE

Med PCP-tienesten WRITE har INTERBUS-tilkoblingsmodulet skriveadgang til alle
MQl'ens eller en tilsluttet frekvensomformers parametre. Ved forkert adgang til en
parameter (f.eks. hvis der er skrevet en for stor vaerdi) genererer MQl'en et "WRITE-
ERROR-RESPONSE" med ngjagtig angivelse af fejlarsagen.
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12.3.3 Parametre i objektfortegnelsen

Med PCP-tjenesterne READ og WRITE har INTERBUS-tilkoblingsgruppen adgang til
alle parametre, der er defineret i objektlisten for MQI. | den statiske objektliste for MQI
beskrives alle parametre for feltbusinterfacet, der er adgang til via bussystemet, som
kommunikationsobjekter. Alle objekter i den statiske objektliste aktiveres via
fejlsymptomer. Nedenstaende skema viser opbygningen af objektlisten for MQI.

Indeksomradet er underinddelt i 3 logiske omrader. MQIl-parametrene adresseres med
indekserne 83004 til 83134¢.. Se parameteroversigten i kapitlet "Parameteroversigt"
(se side 161). Med indekser under 83004, kan der opnas parametre, der ikke star i
objektlisten, eller der kan adresseres parametre for en MOVIMOT®-frekvensomformer,
der er tilsluttet til MQI.

Parameterindeks | Betegnelse for kommunikationsobjektet

(decimal)

8288 Variabel datakanal med acyklisk routing (MQI og parametrene for de tilsluttede
frekvensomformere kan nas)

8296 Download-parameterblok

8297 Sidste PCP-indeks

8299 MOVILINK®-parameterkanal acyklisk (kun MQI-parametrene kan nas)

8300-8313 MQlI-parametre

8314-9999 MQI-parametre eller parametre for en MOVIMOT® tilsluttet til MQI, der kan
adresseres via objekt 8288.

>10000 Skema-, program- og variabelhukommelse for MQI eller en MOVIMOT® tilsluttet ved
MQI. Disse parametre kan adresseres med objekt 8288.

Objektbeskrivelse for MQlI eller motorparametre

Parametrene for den tilsluttede MOVIMOT® beskrives detaljeret i kapitlet
"Parameteroversigt" (se side 161). Foruden parameteroversigten far du yderligere
oplysninger om kodning, vaerdiomrade og parameterdataenes betydning.
Objektbeskrivelsen i objektbiblioteket er identisk for alle motorparametre. Ogsa
parametre, som kun laeses, far i objektlisten attributtet READ ALL/WRITE ALL, da
MOVIMOT® selv foretager den pageeldende kontrol og eventuelt leverer en returkode.
Nedenstaende skema viser objektbeskrivelsen for alle motorparametre.

Indeks: 8300 til 8313
Object code 7 (Simple-Variable)
Data type index 10 (Octet-String)
Length 4

Local address

Password

Access groups
Access rights READ ALL / WRITE ALL
Name [16] -

Extension length -
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Objekt "Variabel datakanal med acyklisk routing"

Med dette objekt kan alle parametre for MQI og de tilsluttede MOVIMOT® adresseres.
Objektet indeholder en valgmulighed for subkanalen og adresseinformationer til at
veelge malmodulet. Det indeholder informationer om datalaengde og frametype samt en
acyklisk MOVILINK®-parameterkanaI. Her angives den gnskede tjeneste og dataveerdi.
Laengden er indstillet fast pa 12 byte.

Octet 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1
Betydning | Sub- |Sub- Frame- |Data- Manage-|/Reser- Index |Index |[Data |Data Data |Data
kanal |adresse type leengde ment veret high |low |MSB LSB
Finstruktur ' Sub- |Sub- Frame- |Data- 'Manage- Reser- Parameter- |4-byte-data
kanal |adresse type leengde ment veret |oversigt
Grov- Routing-information MOVILINK®-parameterkanaI acyklisk
struktur

Subkanalen afger, hvilken interface dataene videresendes til. Indleesningen
"0" bevirker, at MQIl-parametrene selv adresseres. Subadressen har sa ingen
betydning. Hvis der indlaeses "1" pa subkanalen, adresseres standardinterfacet. Ved
MQI er dette RS-485-interfacet til de tilsluttede MOVIMOT®-enheder.

Subadressen giver mulighed for at vaelge malmodulet. Hvis du ensker at adressere
parametrene til en MOVIMOT®-frekvensomformer, der er tilsluttet til MQI via RS-485,
angives her RS-485-adressen pa den gnskede MOVIMOT®-enhed

Frametypen skal indstilles fast pa veerdien 86y, (kun acykliske parameterdata).
Datalaengden for denne frametype er fast pa 8 byte.

Du finder yderligere oplysninger om MOVILINK®—parameterkanaIen "acyklisk" senere i
dette kapitel.

Variabel datakanal udferer en tjeneste af typen WRITE

Hvis der via datakanalen udfgres en tjeneste af typen WRITE (f.eks. WRITE
PARAMETER eller WRITE PARAMETER VOLATILE), svarer MQI efter udfgrelsen af
tienesten med den aktuelle bekraeftelse. Ved forkert skriveadgang meldes den
pageldende fejlkode retur.

Denne variant har den fordel, at skrivetjenesterne allerede bearbejdes ved blot at sende
en WRITE "MOVILINK®-parameterkanaI" én gang og bekrzeftelsen kan ske ved
evaluering af "WRITE-CONFIRMATION". | nedenstadende skema vises udfgrelsen af
skrivetjenester via den variable datakanal.

Styring (master) MaQl (slave)

Med WRITE pa objektet "Variabel datakanal" aktiveres udferelsen af den tieneste, der er kodet i
parameterkanalen

WRITE 8288 (variabel datakanal)

»

Bekreeftelse (OK/fejlcode)

<

Den WRITE-tjeneste, der er kodet i parameterkanalen, udfgres og bekraeftelsen
returneres direkte som svar.
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Variabel datakanal udferer en tjeneste af typen READ

Til leesning af en parameter via datakanalen er det ngdvendigt forst at gennemfere en
PCP-WRITE-tjeneste. Med PCP-WRITE-tjenesten fastsaettes det, hvor data fra MQI
skal sta til radighed. For at disse data kommer hen til masteren, skal der udferes en
lzesetjeneste pa den variable datakanal. Derfor er det ved udferelse af lsesetjenesterne
via den variable datakanal altid ngdvendigt med en PCP-WRITE og derefter en PCP-
READ. | nedenstaende skema vises udferelsen af lsesetjenester via den variable
datakanal.

Styring (master) MaQl (slave)

1. Med WRITE pa objektet "Variabel datakanal" aktiveres udfgrelsen af den tjeneste, der er kodet i
parameterkanalen

WRITE 8288 (variabel datakanal)

>

OK

<

2. READ "Variabel datakanal" og evaluering af bekraeftelsen i parameterkanalen
READ 8288 (variabel datakanal)

>

Data = variabel datakanal med resultat

1. Modtagelsen bekraeftes straks, datakanalen evalueres og den rekvirerede tjeneste
udfgres.

2. Bekreeftelsen indfgres i datakanalen og kan via READ-adgangen evalueres i
masteren.

Objektet "Variabel datakanal med acyklisk routing”" behandles kun lokalt pa
feltbusinterfacet og er defineret som angivet i nedenstaende skemaer.

Indeks: 8288

Object code 11 (String-Variable)
Data type index 10 (Octet-String)
Length 12

Local address

Password

Access groups
Access rights READ ALL / WRITE ALL
Name [16] -

Extension length -
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Objekt "Download parameterblok"

Med objektet "Download parameterblok" kan der samtidigt maksimalt skrives 38
motorparametre for MQI eller en MOVIMOT®, der er tilsluttet ved MQI med kun én
skrivetjeneste. Hermed har du altsd muligheden for, med kun ét opkald af
skrivetjenesten at parametrere MOVIMOT® f.eks. i opstartsfasen. Da der normalt kun
skal aendres fa parametre, er denne parameterblok med maks. 38 parametre
tilstreekkelig til neesten alle applikationer. Brugerdataomradet er fastsat til 38 x 6 + 2 byte
= 230 byte (Type Octet String). Nedenstaende skema viser opbygningen af objektet

"Download parameterblok".

Octet Betydning Bemaerkning
Adresse ' Maladresse: 0 eller 254 for MaQl
RS-485-adresse for MOVIMOT®
1 Antal parametre 1 til 38 parametre
2 Index high 1. Parameter
3 Index low
4 Data MSB
5 Data
6 Data
7 Data LSB
8 Index high 2. Parameter
223 Data LSB
224 Index high 38. Parameter
225 Index low
226 Data MSB
227 Data
228 Data
229 Data LSB

Objektet "Download parameterblok” behandles kun lokalt pa feltbusinterfacet og er
defineret som angivet i nedenstaende skemaer.

Indeks: 8296

Object code 7 (Simple-Variable)
Data type index 10 (Octet-String)
Length 230

Local address

Password

Access groups

Access rights

Name [16]

WRITE ALL

Extension length

126
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Med WRITE-tjenesten pa objektet "Download-parameterblok” starter MQl'en en
parametreringsmekanisme, der i raekkefglge skriver samtlige parametre i MQI, der
angives i objektets brugerdataomrade eller en tilsluttet MOVIMOT® og dermed foretager
parametreringen af MQI eller MOVIMOT®. MQI adresseres med adressen 0 eller 254.
En MOVIMOT®, der er tilsluttet ved MQI adresseres med dens RS-485-adresse. Efter
korrekt udfert bearbejdning af Download-parameterblokken (nar alle leverede
parametre fra INTERBUS-tilkoblingsgruppen er skrevet), afsluttes skrivetjenesten med
et positivc WRITE-response. | tilfeelde af fejl svares der med et negativt WRITE-
response. Returkoden indeholder derefter mere ngjagtige angivelser om fejltype og
derudover nummeret for den parameter (nr.1 til 38), hvor fejlen optradte (se felgende
eksempel).

Eksempel: Fejl ved skrivning af 11. parameter Write Error-Response:
Error class: 8 Other

Error code: 0 Other

Additional code High: 1lldec fejl ved skrivning af parameter 11
Additional code Low: 15hex verdi for hgj

BEMARK
° Overhold felgende ved anvendelse af download-parameterblokken:
1 * Undlad at udfgre fabriksindstillinger fra Download-parameterblokken.
« Efter aktivering af parameterspeerren afvises alle parametre, der er skrevet
efterfglgende.

Objekt "Sidste PCP-indeks"

Dette objekt har en leengde pa 4 byte og tilbagesender ved laeseadgang talveerdien for
det sidste direkte adresserbare indeks via PCP-tjenesterne. PCP-adgange til indekser,
der er stgrre end denne talveerdi, skal ske via objektet 8288 "Variabel datakanal med
acyklisk routing". MQI-parametrene kan ogsa adresseres med adgang via objektet 8299
"MOVILINK® parameterkanal acyklisk".

Indeks 8297

Object code 7 (Simple-Variable)
Data type index 10 (Octet-String)
Length 4

Local address

Password

Access groups
Access rights READ ALL
Name [16] -

Extension length -
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Objekt "MOVILINK®-parameterkana| acyklisk"

Objektet "MOVILINK®-parameterkanaI acyklisk" er 8 byte lang og indeholder
MOVILINK®-parameterkanaIen. Dette objekt kan anvendes til at tage acyklisk
parameteradgang til MQI. Derved udfgrer MQI bearbejdningen af den tjeneste, der er
kodet i parameterkanalen, hvor gang den modtager en WRITE-tjeneste til objektet.
Handshake-bits analyseres ikke. Nedenstaende skema viser opbygningen
"MOVILINK®-parameterkanaIen acyklisk".

Octet 0 1 2 3 4 5 6 7
Betydning Admini- Reser- Index Index low | Data Data Data Data
stration veret high MSB LSB
Bemeerkning | Admini- Reser- Parameteroversigt 4-byte-data
stration veret

Ved parametreringen af frekvensomformeren via den acykliske MOVILINK®-
parameterkanal skelnes der principielt mellem 2 forlgb:

+ Parameterkanalen udfgrer en tjeneste af typen WRITE
« Parameterkanalen udferer en tjeneste af typen READ

Parameterkanalen udferer en tjeneste af typen WRITE

Hvis der via den acykliske parameterkanal udfgres en tjeneste af typen WRITE (f.eks.
WRITE PARAMETER eller WRITE PARAMETER VOLATILE), svarer MQIl efter
udfgrelsen af tienesten med den aktuelle bekraeftelse. Ved forkert skriveadgang meldes
den pagaeldende fejlkode retur.

Denne variant har den fordel, at skrivetjenesterne allerede bearbejdes ved blot at sende
en WRITE "MOVILINK-parameterkanal" én gang og bekreeftelsen kan ske ved
evaluering af "WRITE-CONFIRMATION". Nedenstaende skema viser udferelsen af
skrivetjenester via den acykliske MOVILINK®-parameterkanaI.

Styring (master) MQl (slave)

Med WRITE pa objektet "MOVILINK®-parameterkanaI acyklisk" aktiveres udfgrelsen af den tjeneste, der er
kodet i parameterkanalen

WRITE 8299 (parameterkanal)

»

Bekreeftelse (OK / fejlcode)

<

Den WRITE-tjeneste, der er kodet i parameterkanalen, udfgres og bekreeftelsen
returneres direkte som svar.
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Parameterkanalen udferer en tjeneste af typen READ

For at laese en parameter via parameterkanalen er det ngdvendigt farst at udfgre en
PCP-WRITE-tjeneste. Med PCP-WRITE-tjenesten fastsaettes det, hvor data fra MQI
skal sta til radighed. Hvis disse data skal komme hen til masteren, skal der ske en
lzesetjeneste pa den acykliske parameterkanal. Som felge heraf er det for udferelsen af
lzesetjenesterne via parameterkanalen altid ngdvendigt med en PCP-WRITE og en
efterfglgende PCP-READ. Nedenstdende skema viser udferelsen af laesetjenester via
den acykliske MOVILINK®-parameterkanaI.

Styring (master) MQl (slave)

1. Med WRITE pa objektet "MOVILINK®-parameterkanal acyklisk" aktiveres udfarelsen af den tieneste, der
er kodet i parameterkanalen

WRITE 8299 (parameterkanal)

»

OK

<

2. READ "MOVILINK®-parameterkanaI cyklisk" og analyse af bekreeftelsen i parameterkanalen
READ 8299 (parameterkanal)

»

Data = parameterkanal med resultat

1. Modtagelsen bekraeftes straks, parameterkanalen evalueres og den rekvirerede
tieneste udfares.

2. Bekreeftelsen indtastes i parameterkanalen og kan via READ-adgang evalueres i
masteren.

Den acykliske MOVILINK®-parameterkanal bearbejdes kun lokalt pa& MQI og er
defineret som beskrevet i nedenstaende skema.

Indeks 8299

Object code 7 (Simple-Variable)
Data type index 10 (Octet-String)
Length 8

Local address

Password

Access groups
Access rights READ ALL / WRITE ALL
Name [16] -

Extension length -
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12.3.4 Parameterkanalens opbygning

Nedenstaende skema viser opbygningen af parameterkanalen. Den bestar af en
administrationsbyte, en reserveret byte, et indeksord og 4 databytes.

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte6 Byte7
Administration | Reserveret | Index highl Index low | Data MSB | Data | Data | Data LSB

Administration | Reserveret Parameteroversigt 4 byte data
=0

12.3.5 Administration af parameterkanalen

Det samlede forlgb af parametreringen koordineres med byten 0 (administration). Med
denne byte stilles vigtige tjenesteparametre som serviceidentifikation, dataleengde,
udfarelse og status for den udfarte tjeneste til radighed. Falgende illustration viser, at
bit 0, 1, 2 og 3 indeholder serviceidentifikationen, de definerer altsa, hvilken tjeneste der
udfgres. Med bit 4 og bit 5 angives datalaengden i byte for skrivetjenesten, der for SEW-
parametre generelt skal indstilles pa 4 byte.

MSB Byte 0: Administration LSB
Bt | 7|6 [5[a3]2]1]0o]
| | | Tjenesteidentifikation:
0000 = no service
0001 = read parameter
0010 = write parameter
0011 = write parameter volatile
0100 = read minimum
0101 = read maximum
0110 = read default
0111 = read scale
1000 = read attribute

Datalaengde:

00 =1 byte

01 =2 byte

10 = 3 byte

11 = 4 byte (skal veere indstillet!)
Handshake-bit

Skal ved cyklisk overfgrsel skiftes for hver
ny opgave

Status-bit
0 = ingen fejl ved tjenesteudferelse
1 = fejl ved tjenesteudfarelse

Bit 6 anvendes som kvittering mellem styreenhed og MQI. Den aktiverer udfgrelsen af
den overfgrte tjeneste i MQlI.

130 Handbog — INTERBUS-interfaces, -feltfordelere




Funktion for INTERBUS-interfaces MQI (kobberledning)

PCP-interface

12.3.6 Reserveret byte

Byte 1 skal betragtes som reserveret og skal generelt stilles pa 0x00.

12.3.7 Indeksadressering

12.3.8 Dataomrade

Med byte 2 (indeks high) og byte 3 (indeks low) fastseettes den parameter, der skal
leeses og skrives via feltbussystemet. Parametrene for MQI eller for den tilsluttede
MOVIMOT®—gearmotor adresseres med et falles indeks uafheengig af det tilsluttede
feltbussystem. Kapitlet "Parameteroversigt" (se side 161) indeholder alle MQx-
parametre med indeks.

Dataene befinder sig som vist i skemaet nedenfor i byte 4 til byte 7 for
parameterkanalen. Dermed kan der maksimalt overfgres 4 byte data per tjeneste.
Grundlzeggende indtastes dataene hgjrejusteret, det betyder, at byte 7 indeholder den
laveste databyte (data-LSB) og byte 4 den hgjeste databyte (data-MSB).

12

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
Admini- | Reserveret | Index high | Index low | Data MSB Data Data Data LSB
stration
High-byte Low-byte High-byte Low-byte
1 1 2 2
High-ord Low-ord
Dobbeltord

12.3.9 Fejli tjenesteudforelsen

En fejlagtig tjenesteudfgrelse signaleres ved, at der seettes en statusbit i
administrationsbyten. Hvis den modtagede handshake-bit er lig med den sendte
handshake-bit, er tjenesten blevet udfert af MQI. Hvis en statusbit signalerer en fejl,
registreres fejlkoden i parametertelegrammets dataomrade. Byte 4 - 7 leverer
returkoden i struktureret form. Du finder yderligere oplysninger om dette i kapitlet
"Returkoder for parametreringen” (se side 132).

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
Admini- | Reserveret | Index high | Index low Error Error Add.code | Add.code
stration class code high low

N

Statusbit = 1: Fejl i tienesteudfarelsen
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12.4 Returkoder for parametreringen

12.4.1 Error class

12.4.2 Error code

Ved fejl i parametreringen returnerer MQI forskellige returkoder til den parametrerende
master. Disse koder indeholder detaljerede oplysninger om fejlarsagen. Normalt er
disse returkoder opbygget iht. EN 50170. Der skelnes mellem fglgende elementer:

» Error class

» Error code

« Additional code

Disse returkoder geelder for alle kommunikationsinterfaces pa MQl.

Med elementet Error class klassificeres fejltypen mere detaljeret. MQI understatter
felgende iht. EN 50170(V2) definerede fejlklasser:

Class ( hex) Betegnelse Betydning

1 vfd-state Statusfejl i det virtuelle feltapparat

2 application-reference Fejl i brugerprogrammet

3 definition Definitionsfejl

4 ressource Resource-fejl

5 service Fejl i tienesteudfarelsen

6 access Adgangsfejl

7 ov Fejl i objektbibliotek

8 other Anden fejl (se kapitlet "Additional code" (se side 133))

Elementet Error class genereres i tilfeelde af kommunikationsfejl af feltbusinterfacets
kommunikationssoftware. En detaljeret fejlspecificering sker med elementerne Error
code og Additional code.

Elementet Error code muligger en mere detaljeret udspecificering af fejlarsagen inden
for Error class og genereres af kommunikationssoftwaren for MQI ved fejlagtig
kommunikation. For Error class 8 = "Anden fejl" er kun Error code 0 = "Anden fejlkode"
defineret. Den detaljerede inddeling sker i dette tilfaelde i Additional code.
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12.4.3 Additional code

Additional code indeholder de SEW-specifikke returkoder for forkert parametrering af
MQI. De sendes tilbage til masteren under Error class 8 = "Anden fejl". Nedenstaende
skema viser alle mulige kodninger for Additional code.

Error class: 8 = "Anden fejl"

Additional code | Additional code | Betydning

high (hex) low (hex)

00 00 Ingen fejl

00 10 Ikke tilladt parameteroversigt

00 11 Funktion/parameter ikke implementeret

00 12 Skrivebeskyttet

00 13 Parameterspeerre er aktiv

00 14 Fabriksindstillingen er aktiv

00 15 Veerdi for parameter for hgj

00 16 Veerdi for parameter for lav

00 17 Der mangler det n@dvendige optionskort til denne funktion/denne
parameter

00 18 Fejl i systemsoftware

00 19 Parameteradgang kun via RS-485-procesinterface pa X13

00 TA Parameteradgang kun via RS-485-diagnoseinterface

00 1B Parameteren er adgangsbeskyttet

00 1C Reguleringsspeerre ngdvendig

00 1D Ikke tilladt veerdi for parameter

00 1E Fabriksindstillingen blev aktiveret

00 1F Parameteren blev ikke lagret i EEPROM

00 20 Parameteren kan ikke sendres ved frikoblet sluttrin

00 21 Copypen endestreng naet

00 22 Copypen ikke frikoblet

00 23 Parameter ma kun aendres ved IPOS programstop

00 24 Parameter ma kun aendres ved frakoblet autosetup

12.4.4 Specielle returkoder (sarlige tilfaelde)

Parametreringsfejl, der hverken kan identificeres automatisk af feltbussystemets
applikationslag eller af MQI-modulets systemsoftware, behandles som seertilfeelde. Det
drejer sig her om fglgende fejimuligheder:

» Forkert kodning af en tjeneste via parameterkanalen
» Forkert lzengdeangivelse af en tjeneste via parameterkanalen
* Projekteringsfejl i kommunikationen mellem systemenhederne
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12.4.5 Forkert tjenesteidentifikation i parameterkanalen

Ved parametreringen via parameterkanalen er der angivet en ugyldig
tienesteidentifikation i administrationsbyte. Fglgende skema viser alle potentielle
returkoder til dette seertilfeelde.

Code (dec) Betydning
Error class: 5 Service
Error code: 5 lllegal parameter
Add. code high: 0 -
Add. code high: 0 -

12.4.6 Forkert l®@ngdeangivelse i parameterkanalen

Ved parametrering via parameterkanalen blev der i skrivetjenesten angivet en
dataleengde, der ikke var lig med 4 databyte. Skemaet nedenfor viser returkoden.

Code (dec) Betydning
Error class: 6 Access
Error code: 8 Type conflict
Add. code high: 0 -
Add. code high: 0 -

Fejlafhjaelpning
Kontroller bit 4 og bit 5 for datalaengden i administrationsbyten for parameterkanalen.

12.4.7 Projekteringsfejl i "kommunikationen mellem systemenhederne”

Den returkode, der fremgar nedenstaende skema, sendes retur, hvis der er gjort forsgg
pa at afseette en parametertjeneste til en systemenhed, selv om der ikke er projekteret
en parameterkanal for denne enhed.

Code (dec) Betydning
Error class: 6 Access
Error code: 1 Object not existent
Add. code high: 0 -
Add. code high: 0 -

Fejlafhjaelpning
Projekter en parameterkanal til den gnskede systemenhed.

12.5 INTERBUS-periferifejl

INTERBUS-interfaces kan ogsa melde fejlen 83 "Kortslutning udgang" som periferifejl til
INTERBUS-masteren. Fejlen kan nulstilles i INTERBUS-masteren ved hjaelp af
CMD-Tool (tilkoblingsmodul, hgjre musetast: Betjening/Andre tjenester/Kvittering af
modulfejl).
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12.6 LED-indikationens betydning

INTERBUS-Interface MQI har 5 LED'er til INTERBUS-diagnose og endnu en LED til
visning af systemfejl.

[ @

)

o U
@ RC

Il

w

2 @ BA

i

£ @ RD

ZO w
@ SYSF

|

SEW _ [[@)

12.6.1 LED UL "U Logic" (gren)

1389537547

Tilstand
ON

OFF

Betydning

.

Forsyningsspaending
tilsluttet
Forsyningsspaending
mangler

Fejlafhjalpning

"+ Kontrollér MQl-interfacets DC 24 V-stremforsyning
og ledningsfaring

12.6.2 LED RC "Remote Bus Check" (gren)

Tilstand

Betydning

Fejlafhjaelpning

ON

.

Indgaende fijernbus-
forbindelse i orden

OFF

Fejl i den indgaende
fiernbusforbindelse

» Kontrollér det indgaende fjernbuskabel

12.6.3 LED BA "Bus Activ" (gren)

Tilstand

Betydning

Fejlafhjalpning

ON

Dataoverfarsel pa
INTERBUS aktiv

OFF

Blinker

Ingen dataoverfarsel,
INTERBUS stoppet

Bus aktiv, ingen cyklisk
dataoverfgrsel

»  Kontrollér det indgaende fjernbuskabel
»  Brug diagnosevisningen pa mastertilslutningen til
yderligere fejllokalisering
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12.6.4 LED RD "Remote bus disable" (rad)

Tilstand Betydning Fejlafhjalpning
ON » Viderefgrende fiernbus frakoblet -

(kun i tilfeelde af fejl)
OFF » Viderefgrende fiernbus ikke -

frakoblet

12.6.5 LED TR "Transmit" (gren)

Tilstand Betydning Fejlafhjaelpning
ON » Parameterdataudveksling via PCP | -
OFF * Ingen parameterdataudveksling via | -

PCP

12.6.6 LED SYS-F "Systemfejl" (rod)

Tilstand Betydning Fejlafhjalpning

OFF *  Normal driftstilstand -
¢« MQIl erifaerd med at udveksle data
med de tilsluttede MOVIMOT®-

enheder
Blinker « MQI befinder s(ié; i fejlstatus *  Veer opmaerksom pa fejlbeskrivelsen (se
ensartet * | MOVITOOLS™-statusvinduet kapitlet "Fejlliste for feltbusinterfaces" (se
vises en fejimeddelelse. side 169))
ON * MQI udveksler ikke nogen data +  Kontrollér RS-485-ledningsfaringen
med den tilsluttede MOVIMOT®- mellem MQI og de tilsluttede MOVIMOT®-
enhed enheder samt spaendingsforsyningen til
* MQI blev ikke konfigureret eller de MOVIMOT®
tilsluttede MOVIMOT®-enheder « Kontrollér, om de adresser der er indstillet
svarer ikke pa MOVIMOT® stemmer overens med

de adresser, der er indstillet i IPOS-
programmet (kommando "MovcommDef")
+  Kontrollér, om IPOS-programmet er startet

»  Servicekontakten pa feltfordeleren | «  Kontrollér indstillingen af servicekontakten
star pa OFF pa feltfordeleren
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12.7 Fejltilstande
12.7.1 Feltbus-timeout

Frakoblingen af feltbusmasteren eller tradbrud i feltbusledningsferingen medferer en
feltbus-timeout i MQI. De tilsluttede MOVIMOT®-motorer stoppes, nar der sendes "0" i
alle procesudgangsordene. Desuden nulstilles de digitale udgange ("0").

Dette svarer f.eks. til et hurtigstop i styreord 1.

BEMARK
° Nar MOVIMOT®-motoren aktiveres med 3 procesdataord, forudindstilles rampen med
1 0 sek. i det 3. ord!

Fejlen "Feltbus-timeout" nulstilles automatisk, og MOVIMOT®-enhederne modtager

omgaende de aktuelle procesudgangsdata fra styringen, nar feltbuskommunikationen
er genstartet.

Fejlreaktionen kan deaktiveres via P831 i MOVITOOLS®-Shell.

12.7.2 RS-485 timeout

Hvis en eller flere MOVIMOT®-enheder ikke kan adresseres via RS-485 fra MQI, vises
fejlkode 91 "Systemfejl" i statusord 1. LED'en "SYS-F" begynder herefter at lyse. Fejlen
overfgres ligeledes via diagnoseinterfacet.

MOVIMOT®-enheder, der ikke modtager data, stopper efter 1 sek. En forudsaetning for
dette er, at dataudvekslingen mellem MQI og MOVIMOT® sker ved hjelp af
kommandoerne MOVCOMM. MOVIMOT®-enheder, der stadig modtager data, kan
styres normailt.

Timeout nulstilles automatisk, og de aktuelle procesdata udskiftes omgaende igen, nar
kommunikationen med den MOVIMOT®-enhed, hvor forbindelsen var afbrudt til, er
blevet genetableret.

12.7.3 Hardwarefejl

Feltbusinterface MQI kan registrere en raekke hardwarefejl. Nar en hardwaredefekt
er blevet registreret, er apparaterne spaerret. De preecise fejlreaktioner og
afhjaelpningstiltag er beskrevet i kapitlet "Fejlliste for feltbusinterfaces” (se side 169).

En hardwaredefekt medfarer, at fejl 91 vises i procesindgangsdataene i statusord 1 for
alle MOVIMOT®-enheder. LED'en "SYS-F" pa MQIl-modulet blinker sa konstant.

Den ngjagtige fejlkode kan vises via diagnoseinterfacet i MOVITOOLS® i status for MQI.
| IPOS-programmet kan fejlkoden laeses og behandles med kommandoen "GETSYS".
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13 Supplerende idrifttagningsanvisninger til feltfordelere

Afheengigt af det anvendte feltbusinterface foretages idrifttagelsen som beskrevet i
kapitlet:

« "ldrifttagning med INTERBUS-interface MFI.. (kobberledning)" (se side 81)

« "ldrifttagning med INTERBUS-interface MFI.. (lyslederkabel)" (se side 97)

+ "ldrifttagning med INTERBUS-Interface MQI.. (kobberledning)" (se side 113)
Overhold desuden fglgende anvisninger vedrgrende idrifttagelse af feltfordelere.

oL 4]
13.1 Feltfordeler MF../Z.6., MQ../Z.6. 0l D
13.1.1 Servicekontakt "

Servicekontakten/beskyttelsesrelaeet til feltfordeler Z.6. beskytter hybridkablet mod
overbelastning og teender/slukker fglgende MOVIMOT®-komponenter:

— Netstremforsyning og
— DC 24 V-strgmforsyning

Servicekontakten/beskyttelsesrelaeet afbryder kun strgmmen til MOVIMOT®motoren,
ikke feltfordeleren.

Dadsfald eller alvorlige kvaestelser som folge af elektrisk stad.

* For arbejdet pabegyndes, skal der slukkes for strammen til feltfordeleren, og den
skal sikres, s& den ikke kan genstartes utilsigtet!

Principdiagram:

"Safety Power"
11
X1 — X40 [— X20/ X29
~—| N| ™
Y | | >0 >
|5 K

}5}\\2 . .

- CIE N
]
I 4 -
NS RS-485

ol @

X o

MFZ.6F
X9 [2]
X20

1162524811

[1] Bro til forsyning af MOVIMOT®-motoren fra DC 24 V-stremforsyningen til feltbusinterfacet
MF.. / MQ.. (ledningsfgring fra fabrikken)
[2] Tilslutning med hybridkabel
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‘. [ ]
13.2 Feltfordeler MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z.7. |_

13.2.1 Kontrollér den tilsluttede motors tilslutningstype

Kontrollér, at den valgte tilslutningstype for feltfordeleren passer til den tilsluttede motors
tilslutning som vist pa falgende illustration.

C &9,

13

@7

w2 u2 V2
)\ ur vi wi A
O o o©
1162529803
BEMARK
° Der ma ikke indbygges bremseensrettere i motorens klemkasse ved anvendelse af
1 bremsemotorer!
Principdiagram:
"Safety Power"
|_|:I|[1]
X1 — X40 —  X20/X29
5| s 32 3 2
S| G K
ME. / MQ..
4 RS-485
+ 1
0l 0
12
MOVIMOT®
- N
o> e Ie EE
MFZ.7F
X9 [2]
X 20
]
[/ Y Y Y Y (Y [AY) (WY (YY) (WY (Y (WYY }
/
RV (A/AY/2Y/2y 2V (/AY/2Y Y
1163654283

(1]
(2]

Bro til forsyning af MOVIMOT®-motoren fra DC 24 V-stramforsyningen til feltbusinterfacet
MF.. / MQ.. (ledningsfering fra fabrikken)
Tilslutning med hybridkabel
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13.2.2 MOVIMOT®-frekvensomformerens interne ledningsfoering i feltfordeleren

A
N —
>
he §E—'m —|N|o| s |wlo|~ o] X1
!i [ Y [ R B R B B
TH
X6

} (3]

[11 DIP-switch til indstilling af tilslutningstypen.
Det er vigtigt, at den tilkoblede motors tilslutningstype stemmer overens med
DIP-switchens position.

[2] Ver opmarksom pa frikoblingen af omdrejningsretningen.
(begge omdrejningsretninger er som standard frikoblet)

13|15

1186911627

Begge omdrejningsretninger Kun omdrejningsretning Kun omdrejningsretning
er frikoblet Venstrerotation er frikoblet Hgjrerotation er frikoblet
> T > >
SIE-|x JIE| | IE| 2|
TH TH TH
1186918667

[3] Tilslutning for intern bremsemodstand (kun pa motorer uden bremse)
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13.3 Feltfordeler MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8. |[0] ———]

13.3.1 Servicekontakt

Servicekontakten pa feltfordeler Z.8. taender/slukker fglgende MOVIMOT®-
komponenter:

— Netstramforsyning og
— DC 24 V-strgmforsyning

Servicekontakten/beskyttelsesrelaeet afbryder kun stremmen til MOVIMOT®-motoren,
ikke feltfordeleren.

Dadsfald eller alvorlige kveestelser som fglge af elektrisk stad.

» Foar arbejdet pabegyndes, skal der slukkes for strammen til feltfordeleren, og den
skal sikres, sa den ikke kan genstartes utilsigtet!

Principdiagram:

"Safety Power"
|_|:||[1]
X1 — X40 |— X20/X29
— | N| ™M >0 E; [a)
J\\\ MF. / MQ..
N
4 RS-485
+ ]
0nl 0N
X o
MOVIMOT®
—| N
o|>=2 23 L Tl
MFZ.8F
X9 [2]
X20
]
]
AR RIARR)

1186927371

[1] Bro til forsyning af MOVIMOT®-motoren fra DC 24 V-stremforsyningen til feltbusinterfacet.
MF.. / MQ.. (ledningsfgring fra fabrikken)
[2] Tilslutning med hybridkabel
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13.3.2 Kontrollér den tilsluttede motors tilslutningstype

Kontrollér, at den valgte tilslutningstype for feltfordeleren passer til den tilsluttede motors
tilslutning som vist pa felgende illustration.

w2 u2 V2
)\ ur vi w A
O O ©
1162529803
BEMARK
Py Der ma ikke indbygges bremseensrettere i motorens klemkasse ved anvendelse af
1 bremsemotorer!
13.3.3 MOVIMOT®-frekvensomformerens interne ledningsfoering i feltfordeleren
A
(1 H o o x4
T ZERE] elzlels|y g
[2]
L
[3]
TH
SARRE
g
Z - 93
N
+
1186934155

(1]

(2]

(3]
(4]
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DIP-switch til indstilling af tilslutningstypen.
Det er vigtigt, at den tilkoblede motors tilslutningstype stemmer overens med
DIP-switchens position.

Vaer opmarksom pa frikoblingen af omdrejningsretningen.
(begge omdrejningsretninger er som standard frikoblet)

Begge omdrejningsretninger Kun omdrejningsretning Kun omdrejningsretning
er frikoblet Venstrerotation er frikoblet Hgjrerotation er frikoblet
§ Elo|x § Elo|x E Elo|x
N
TH TH TH
1186918667

Tilslutning for intern bremsemodstand (kun pa motorer uden bremse)
Servicekontakt
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13

@7

13.4 MOVIMOT®-frekvensomformer integreret i feltfordeleren

Det fglgende kapitel beskriver aendringerne ved anvendelse af MOVIMOT®-

frekvensomformeren integreret i feltfordeleren i modseetning til anvendelse integreret i
motoren.

13.4.1 AEndret fabriksindstilling i MOVIMOT® integreret i feltfordeleren

Veer opmaerksom pa de @@ndrede fabriksindstillinger ved anvendelse af MOVIMOT®
integreret i feltfordeler 2.7. eller Z.8. De gvrige indstillinger er identiske med

indstillingerne for MOVIMOT® integreret i motoren. Fglg samtidig ogsa drifts-
vejledningerne for MOVIMOT®.

DIP-switch S1:
s1 123 4 5 6 7 8
Betydning RS-485-adresse Motor- Motor- PWM- Tomgangs-
20 | 21 22 | 23 veaern effekttrin frekvens dampning
Motor et Variabel
ON 1)1 1| OFF trin mindre (16, 8, 4 kHz) ON
OFF 0 0 0 0 ON Tilpasset 4 kHz OFF
Setpunktpotentiometer f1:
(1]
1186982667

[1] Fabriksindstilling
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Supplerende idrifttagningsanvisninger til feltfordelere
MOVIMOT®-frekvensomformer integreret i feltfordeleren

C &9,
O,

13.4.2 Ekstra funktioner

i MOVIMOT® integreret i feltfordeleren

Folgende ekstra funktioner er (begreenset) mulige ved anvendelse af MOVIMOT®
integreret i feltfordeler Z.7. / Z.8.. Der findes en udferlig beskrivelse af de ekstra

funktioner i MOVIMOT®—driftsvejIedningen.

Ekstra funktion

Begransning

1 MOVIMOT® med foregede rampetider

2 MOVIMOT® med indstillelig strambegraensning (fejl | —

ved overskridelse af begraensningen)

3 MOVIMOT® med indstillelig strambegraensning (kan

andres via klemme f1/f2)

Ikke tilgeengelig

4 | MOVIMOT® med busparametrering

Kun mulig med feltbusinterface MQ..

MOVIMOT® med motorvaern i feltfordeler Z.7. / Z.8.

Busparametrering er kun mulig i forbindelse
med feltbusinterface MQ..

MOVIMOT® med hurtigstart/-stop

MOVIMOT® med maksimal PWM-frekvens 8 kHz -

Den mekaniske bremse ma kun aktiveres
med MOVIMOT®, Aktivering af bremsen
via en releeudgang er ikke mulig.

8 MOVIMOT® med minimumfrekvens 0 Hz

10  MOVIMOT® med minimumfrekvens 0 Hz og
reduceret drejningsmoment ved lave frekvenser

11 | Overvagning netfaseudfald deaktiveret

12 MOVIMOT® med hurtigstart-/stop og motorvasrn i

feltfordeler Z.7. og Z.8.

14  MOVIMOT® med deaktiveret slipkompensation

Den mekaniske bremse ma kun aktiveres
med MOVIMOT®, Aktivering af bremsen
via en releudgang er ikke mulig.

BEMARK

Den ekstra funktion 9 "MOVIMOT® til hejsevaerksapplikationer" og den ekstra funktion
13 "MOVIMOT® til hejseveerksapplikationer med udvidet n-overvagning" ma ikke
anvendes sammen med MOVIMOT®-frekvensomformere integreret i feltfordeler Z2.7. /

Z.8.!
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14 Betjeningsenheder
14.1 Betjeningsenhed MFG11A
14.1.1 Funktion

Betjeningsenheden MFG11A seettes i stedet for et feltbusinterface pa et vilkarligt MFZ. .-
tilslutningsmodul og tillader den manuelle styring af en MOVIMOT®-gearmotor med
frekvensomformer.

1187159051
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A

—

/ﬁ Betjeningsenheder
= Betjeningsenhed MFG11A

14.1.2 Anvendelse

Betjening af ekstraudstyr MFG11A

Displayvisning

Negativ displayveerdi, f.eks. = venstrerotation

Positiv visningsveerdi f.eks. m = hgjrerotation
SEW

Den viste veerdi relaterer til omdrejningstallet, der er indstillet med setpunktpotentiometer f1.
Eksempel: Visning "50" = 50 % af omdrejningstallet, der er indstillet med setpunkt-
potentiometeret.

Advarsel: Ved visning "0" kerer motoren med f,;,,.

d

@g omdrejningstallet

Ved hgjrerotation:

Reducer
omdrejningstallet

Ved hgijrerotation:

@@ Ved venstrerotation: D@
@@ Ved venstrerotation: (@@

MOVIMOT® skal
spaerres

Tryk pa tasten: Display = |

Frikobl MOVIMOT®

B -8

Advarsel: MOVIMOT®-motoren accelerer efter frikobling i den sidst gemte omdrejningsretning
til det sidst gemte omdrejningstal.

Omdrejningsretningss
kift fra hgjre til venstre

Omdrejningsretningss
kift fra venstre til hgjre

1. @ til displayvisning =

2. Et ekstra tryk (G@ andrer omdrejningsretningen fra hgjre til venstre
1. @ til displayvisning = Ii
SEW

2. Et ekstra tryk D@ andrer omdrejningsretningen fra venstre til hgjre

BEMARK

Efter gentilkobling til 24 V-stremforsyning er modulet altid i STOP-status (visning = OFF).
Ved retningsvalg via piletasterne starter motoren (setpunkt) med udgangspunkt i O.
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14.2 Betjeningsenhed DBG

14.2.1 Forbindelse med feltbusinterfaces MF.. / MQ..
Betjeningsenhed DBG60B sluttes direkte til diagnoseinterfacet pa feltbusinterface
MF../ MQ... Betjeningsenheden kan ogsa tilsluttes via et forleengerkabel pa 5 m
(ekstraudstyr DKG60B).

DKG60B

DBG60B

SREETRR
SIS S
S VDID!

1188441227

14.2.2 Funktioner
Betjeningsenhed DBG ger det muligt at betiene MOVIMOT®-motorer manuelt og har
felgende funktioner:
» Parametrering af MOVIMOT®-motorer
» Styring af motorer via betjeningsenheden
» Visning af procesdata (monitortilstand)
» Diagnose af busforbindelsen
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>\ /i Betjeningsenheder
14 /@

14.2.3 Tastefunktioner DBG
Foelgende illustration viser tastefunktionerne pa betjeningsenhed DBG:

(2]

341827339

[11 Tast @ Stop

[2] Tast @ Slet sidste indlaesning
[3] Tast Veelg sprog

4 Tast(D) Menuskift

[6] Tast<0>-<9> Tal0-9

[6] Tast @ Skift fortegn

[7] Tast @ Pil op, et menupunkt op
8] Tast(®) Start

[9] Tast e OK, bekreeft indlzesning
[10] Tast Aktiver kontekstmenu
[11] Tast@ Pil ned, et menupunkt ned
[12] Tast O Decimalkomma
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Betjeningsenhed DBG -

14.2.4 Valg af onsket sprog

Ved farste tilkobling eller efter aktivering af betjeningsenheden DBG i leveringstilstand
vises fglgende tekst i displayet i nogle sekunder:

SEW
EURODRIVE

Derefter vises symbolet for sprogvalg i displayet.

@

Ga frem pa fglgende méade for at vaelge det snskede sprog:

* Tryk pa -tasten.

Pa displayet vises en liste over de sprog, der star til radighed.

341888523

* Veelg det enskede sprog ved at trykke pa @-tasten eller @-tasten.

» Bekreeft det valgte sprog ved at trykke pa -tasten.
Pa displayet vises startvinduet i det valgte sprog.
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14.2.5 Monitorfunktion
Aktivering + Slut DBG til feltbusinterfacets diagnoseinterface.

Forst vises typebetegnelsen pa den tilsluttede MOVIMOT®-motor i et par sekunder.
Derefter skifter DBG til monitorfunktionen.

@ MONITOR

PI1 PI2 PI3
H 0000 0000 0000
Status / Fejl

MANUEL DRIEFT MONITOR
PO1 PO2 PO3
0000 0000 0000

Oms n=% / Feijl

DBG-UDLEV.
APPARATINDSTILL.

1213961995
Monitorfunktionen aktiveres fra en anden funktion pa felgende made:
* Hent kontekstmenuen med -tasten.

+ Tryk pa piletasterne @ og @ for at veelge menupunktet "MONITOR" i
kontekstmenuen.

» Bekraeft valget med ved at trykke pa -tasten.
Nu er betjeningsenhedens monitorfunktion aktiveret.

I monitorfunktionen vises procesudgangsdata PO og procesindgangsdata Pl i 2
separate menuer.

Fra kontekstmenuen kommer man altid ind i PO-datavinduet.
* Tryk pa @-tasten for at abne Pl-datavinduet, nar du star i PO-datavinduet.

+ Tryk pa @—tasten for at vende tilbage til PO-datavinduet.
Tryk pa -tasten eller -tasten for at vende tilbage til kontekstmenuen.
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Visning

Procesudgangsdata
Visning af procesudgangsdata omfatter falgende:

MONITOR
POl P02 PO3
0000 0000 0000

Oms n=0% / Fejl

+ PO1 = styreord

+ PO2 = omdrejningstal (%)

* PO3 =rampe

Desuden vises fglgende:

* Rampeims

*  Omdrejningstal i %

+ | tilfeelde af fejl vises fejlnummer og fejltekst skiftevis

Procesindgangsdata
Visning af procesindgangsdata omfatter fglgende:

MONITOR
PI1 PI2 PI3

0000 0000 0000
Status / Fejl

* PI1 = statusord 1

* PI2 = udgangsstrgm

* PI3 = statusord 2

Desuden vises fglgende:

* | Pl-vinduets statuslinje vises status eller

+ |tilfeelde af fejl vises fejlnummer og fejltekst skiftevis
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14.2.6 Manuel driftstilstand
Aktivering + Slut DBG til modulets diagnoseinterface.

Forst vises typebetegnelsen pa den tilsluttede MOVIMOT®-motor i et par sekunder.
Derefter skifter DBG til monitorfunktionen.

@ MANUEL DRIFT
MONITOR I% RAMPE OMDR$%
DBG-UDLEV. 0 1000 O
APPARATINDSTILL. @

1214980491

Manuel driftstilstand aktiveres pa fglgende made:

1. Tryk pa -tasten for at abne kontekstmenuen.

2. Tryk pa piletasterne @ og @ for at veelge menupunktet "MANUEL DRIFT" i
kontekstmenuen.

3. Bekreeft valget med ved at trykke pa -tasten.

Betjeningsenheden er nu i manuel driftstilstand.

BEMARK
° Nar motoren er frikoblet i automatisk drift (busdrift), kan der ikke skiftes til manuel drift.
1 | s& fald vises meddelelsen "MANUEL DRIFT NOTE 17: OMF. FRIGIVET" i 2 sek., og
betjeningsenheden DBG vender tilbage til kontekstmenuen.
Visning Visning i manuel driftstilstand omfatter fglgende:

MANUEL DRIFT

I% RAMPE  OMDR%

0 10000 0
FRIGIVELSE/INGEN FRIGIVELSE

1215017739

» Displayveerdi: Udgangsstrem i % af I
* Indstillingsveerdi: Rampetid i ms (indstillet vaerdi 10.000 ms)
* Indstillingsveerdi: Omdrejningstal i % (indstillet veerdi 0 %)
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I menuen "MANUEL DRIFT" kan man veelge mellem fglgende funktioner:

Omdrejningstal- Brug @-tasten eller @-tasten til at indtaste
setpunkt indstilleti % omdrejningstal-setpunktet i % eller indtast vaerdien med
taltasterne <0> — <9>.

Tryk pa @-tasten for at aendre motorens
omdrejningsretning.
Bekreeft det indtastede ved at trykke pa —tasten.

Skift af menu Tryk pa @—tasten for at abne menuen til indtastning af
rampetid.

Indstilling af rampetid  Brug @-tasten eller @-tasten til at indtaste rampetiden
eller indtast veerdien med taltasterne <0> — <9>.

Bekraeft det indtastede ved at trykke pa -tasten.

Start af motoren Tryk pa -tasten for at starte motoren.
Statuslinjen viser herefter "FRIGIVELSE".

Under driften viser betjeningsenheden den aktuelle
motorstrem i [%] af den nominelle motorstrgm Iy,.

Stop motoren Tryk pa -tasten for at stoppe motoren.

Statuslinjen viser herefter den blinkende meddelelse
"INGEN FRIGIVELSE".

A FARE!

Nar manuel driftstilstand forlades, stilles spgrgsmalet: "Aktivér automatisk drift?"
Hvis du vaelger "OK", gar motoren straks i automatisk drift.

Hvis motoren samtidig er frikoblet via bussignalerne, kan den starte pludseligt.
Fare for dadelige og alvorlige kvaestelser som fglge af klemning.

* For deaktivering af manuel driftstilstand skal binzersignalerne eller procesdataene
indstilles, s& motoren ikke frikoblet.

» Bineersignaler eller procesdata ma ferst aendres efter deaktivering af manuel drift.
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Deaktivering af Deaktiver manuel driftstilstand ved at trykke pa -tasten
manuel driftstilstand ~ gjer —tasten.

Foelgende spgrgsmal vises:
"AKTIVER AUTOMAT. DRIFT?"

* Tryk pa @—tasten for at vende tilbage til manuel
driftstilstand.

* Nar der trykkes pa -tasten, deaktiveres manuel
driftstilstand, og der skiftes til automatisk drift.

Kontekstmenuen vises herefter.

Nulstilling af fejl Hvis der opstar en fejl i manuel drift, vises der et fejlvindue pa
displayet. | fejlvinduets statuslinje vises fejilnummeret og
fejlteksten skiftevis (med 2 sek. mellemrum).

Nar du trykker pa -tasten, lukkes fejlvinduet, og fejlen
nulstilles.
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15 MOVILINK®-enhedsprofiI
15.1 Kodning af procesdataene

Det er de samme procesdatainformationer, der anvendes til styring og setpunkt-
programmering i alle feltbussystemer. Kodningen af procesdataene foregar efter den
standardiserede MOVILINK®—profiI for SEW-frekvensomformere. For MOVIMOT® kan
der generelt skelnes mellem falgende varianter:

» 2 procesdataord (2PD)
» 3 procesdataord (3PD)

Master

gr,,,,ﬂqi,!,, PO > MOVIMOT®
ST ——

] P \

1191917323

PO = procesudgangsdata PI = procesindgangsdata
PO1 = styreord PI1 = statusord 1
PO2 = omdrejningstal (%) PI2  =udgangsstrem
PO3 =rampe PI3 = statusord 2

15.1.1 2 procesdataord

Til styring af MOVIMOT®-frekvensomformeren via 2 procesdataord sender den
overordnede styring procesudgangsdataene "styreord" og "omdrejningstal [%]"
til MOVIMOT®. MOVIMOT®-frekvensomformeren sender procesindgangsdataene
"Statusord 1" og "Udgangsstrgm" til den overordnede styring.

15.1.2 3 procesdataord

Ved styring med 3 procesdataord overfgres rampen som ekstra procesudgangsdataord
og som tredje procesindgangsdataord statusord 2.
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15

15.1.3 Procesudgangsdata

Procesudgangsdata overfgres fra den overordnede styring tii MOVIMOT®-
frekvensomformeren (styreinformationer og setpunkter). Disse data virker dog kun i
MOVIMOT®, hvis RS-485-adressen i MOVIMOT® (DIP-switch S1/1 til $1/4) er indstillet
til en veerdi forskellig fra 0.

MOVIMOT®-motoren kan styres med fglgende procesudgangsdata:
+ PO1: Styreord
+ PO2: Omdrejningstal [%] (setpunkt)
+ PO3: Rampe
Virtuelle klemmer til udluftning af bremsen uden frikobling

af motoren, kun med MOVIMOT®-kontakt S2/2 = "ON"
(felg driftsvejledningen til MOVIMOT®)

Basisstyreblok

|15|14|13|12|11|1o|9|s 7|e|5|4|3|2|1|o

"= "1 1 0" = frikobling
PO1: Styreord — Reserveret til ekstra funktioner = "0" Reset | Reserveret ="0" ellers stop

Procentveaerdi med fortegn / 0.0061 %

PO2: Setpunkt — Eksempel: -80 % / 0,0061 % = - 13115 = CCC5py
PO3: Rampe B Tid fra O til 50 Hz i ms (omrade: 100 til 10.000 ms)
(kun ved Eksempel: 2,0 sek. = 2.000 ms = 07D0y,ey

3-ords-protokol)

Styreord bit 0 — 2 Programmeringen af styrekommandoen "Frikobling" foretages med bit 0 til 2 ved at
programmere styreordet = 0006,,.. For at frikoble MOVIMOT®-motoren skal endvidere
indgangsklemmerne HJJRE og/eller VENSTRE veere koblet til +24 V (brokoblet).

Styrekommandoen "Stop" programmeres ved at indstille bit 2 = "0". For at sikre
kompatibilitet med andre SEW-frekvensomformerfamilier bgr du her anvende
stopkommandoen 0002;,.,. Principielt udlzser MOVIMOT® dog et stop pa den aktuelle
rampe med bit 0 og bit 1, nar bit 2 = "0".

Styreord, bit 6 = | tilfeelde af fejl kan fejlen kvitteres med bit 6 = "1" (reset). Ikke anvendte styrebit ber af
reset hensyn til kompatibiliteten have veerdien "0".

Omdrejningstal [%]  Omdrejningssetpunktet programmeres relativt i procent i forhold til det maksimale
omdrejningstal, som er indstillet med setpunktpotentiometret f1.

Kodning: C000y,ex = -100 % (venstrerotation)
4000pey = +100 % (hgjrerotation)
-> 1 ciffer = 0,0061 %

Eksempel: 80 % fraks, OMdrejningsretning VENSTRE:
Beregning: -80 % /00,0061 = 131154, = CCCbygy
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Rampe Hvis udvekslingen af procesdata foregar med 3 procesdataord, overfares den aktuelle
integratorrampe i procesudgangsdataordet PO3. Ved af MOVIMOT®-motoren via
2 procesdataord anvendes den integratorrampe, der er indstillet med omskifter t1.

Kodning: 1 ciffer=1ms
Interval: 100 — 10.000 ms
Eksempel: 2,0 sek. =2.000 ms = 20004 = 07D0pey

15.1.4 Procesindgangsdata

MOVIMOT®-frekvensomformeren sender procesindgangsdataene tilbage til den
overordnede styring. Procesindgangsdataene bestar af tilstands- og setpunkt-
informationer. MOVIMOT®-motoren understatter felgende procesindgangsdata:

* PI1: Statusord 1
« PI2: Udgangsstrgm
« PI3: Statusord 2

Handbog — INTERBUS-interfaces, -feltfordelere
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MOVILINK®-enhedsprofil
Kodning af procesdataene

15

[5]1a[13[12][1[10][ 9[8[ 7[6]5][4]3][2]1]0]

— Regulator frikoblet = "1"

b Enhed frikoblet = "1"

PO-data frikoblet = "1"
Enhedsstatus (bit 5 = "0")

0 = omformer ikke klar L Reserveret
. 2 = ingen frikobling
PI1: Statusord 1 — 4 = frikoblet
Reserveret

Fejlnummer (bit 5 ="1")

Fejl/advarsel = "1"

Reserveret

L Reserveret

PI2: Faktisk [ 16 bit heltal med fortegn x 0,1 % Iy
stromveerdi | Eksempel: 0320, = 800 x 0,1 % Iy = 80 % Iy

[ [15]14]13]12[1[10][9]8[7[6[5]4][3][2]1]0]

Regulator frikoblet = "1"

———  Enhed frikoblet = "1"

PO-data frikoblet = "1"

Reserveret

Reserveret

Fejl/advarsel = "1"

PI3: Statusord 2 Reserveret
(kun ved
3-ords-protokol) Reserveret

O1 (bremse)
"1" = bremse aktiveret,
"0" = bremse udluftet

02 (driftsklar)

11 (hgjre)

12 (venstre)

13 (setpunkt f2)

L Reserveret 0
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MOVILINK®-enhedsprofil 15
Programeksempel i forbindelse med Simatic S7 og feltbus

15.2 Programeksempel i forbindelse med Simatic S7 og feltbus

Ved hjeelp af felgende programeksempel for Simatic S7 illustreres behandlingen af
procesdataene og de digitale ind- og udgange for feltbusinterfaces MF.

BEMAERK!

Dette eksempel viser uforpligtende den principielle fremgangsmade til oprettelse af et
plc-program. SEW-EURODRIVE patager sig saledes intet ansvar for indholdet af
1 programeksemplet.

15.2.1 Adressetildeling til procesdata i automatiseringsenheden

| eksemplet ligger procesdataene for MOVIMOT®-feltbusinterface i plc'ens dataomrade
PW132 — PW136.

Det ekstra udgangs-/indgangsord handteres i AW 100 og EW 100.

Master

(]

[[aw700

[21{ | _AW132

AW134

AW136

[[Ew100

[3] EW132

EW134

EW136

L

tpo

tpPo1
PO2
1PO3

oI

tpi1
tpi2
IPi3

[11 Adresseomrade
[2] Udgangsadresser
[3] Indgangsadresser

15.2.2 Behandling af de digitale ind-/udgange i feltbusinterface MF..

MOVIMOT® + MF..

1192075019

PO
Ppo1 | pPo2 | Po3
pn [ P2 | PB
-t PI

PO  Procesudgangsdata Pl Procesindgangsdata
PO1 Styreord P11 Statusord 1
PO2 Omdrejningstal [%] PI2  Udgangsstrem
PO3 Rampe PI3  Statusord 2
DO Digitale udgange DI Digitale indgange

OG-operationen mellem de digitale indgange DI 0 — 3 styrer de digitale udgange DO 0

og DO 1i MF..:

U E 100,0 // Hvis DI 0 = "1"
U E 100,1 // DI 1 = "1"
U E 100,2 // DI 2 = "1"
U E 100,3 // DI 3 = "1"
= A 100,0 // sa DO 0 = "1"
= A 100,1 // DO 1 = "1"
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MOVILINK®-enhedsprofil

Programeksempel i forbindelse med Simatic S7 og feltbus

15.2.3 Styring af MOVIMOT®

Med indgang DIO frikobles MOVIMOT®-motoren:
+ E 100,0 ="0": Styrekommando "Stop”
+ E 100,0 = "1": Styrekommando "Frikobling"

Via indgang DI1 indstilles omdrejningsretning og omdrejningstal:
+ E100,1 ="0" 50 % faks h@jrerotation
+ E100,1="1": 50 % faks VeNstrerotation

Motoren accelererer eller decelererer med en integratorrampe pa 1 sek.

Procesindgangsdataene mellemlagres fgr videre behandling i flag-ord 20 til 24.

U E 100,0 //
SPB  FRI
L WH#16#2 //
T POW 132 //
SPA  NOM.
FRI: L WH#16#6 //
T POW 132 //
NOM.: U E 100,1 //
SPB LINK //
L W#16#2000 //
T POW 134 //
SPA FAKT. //
LINK: L W#16#E000 //
T POW 134 //
FAKT.:L 1000 //
T POW 136 //
L PIW 132 //
T MW 20 //
L PIW 134 //
T MW 22 //
L PIW 136 //
T MW 24 //
BE

Giv styrekommando "Frikobling" med indgang 100,0

Styrekommando "Stop"

der skrives til POl (styreord 1)

MOVIMOT-styrekommando "Frikobling"
der skrives til POl (styreord 1)

(0006hex)

Omdrejningsretning indstilles med indgang 100,1
N&r indgang 100,1 = "1", sa venstrerotation
nom. omdrejningstal = 50 $ fmaks hgjrerotation
(=2000hex)der skrives til PO2

(omdrejningstal [%])

Nom. omdrejningstal = 50% fmaks venstrerotation
(=E00QOhex)der skrives til PO2

o

(omdrejningstal [%])

Rampe = 1 sek. (1000dec)
der skrives til PO3 (rampe)
PI1 (statusord 1) indlzses
og gemmes i buffer
PI2 (udgangsstregm)
og gemmes i buffer
PI3 (statusord 2)
og gemmes i buffer

indleses

indleses
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MQ..-parameteroversigt

Parametre

16 Parametre

16.1 MQ..-parameteroversigt

C &9,

16

@7

Parametre | Betegnelse Indeks | Enhed Adgang  Default | Betydning / veerdiomrade
010 Omformerstatus 8310 RO 0 Low word kodet, som statusord 1
011 Driftstilstand 8310 RO 0 Low word kodet, som statusord 1
012 Fejlstatus 8310 RO 0 Low word kodet, som statusord 1
013 Aktuelt parametersaet 8310 RO 0 Low word kodet, som statusord 1
015 Tilkoblingstimer 8328 [sek.] RO 0
030 Binaerindgang DI00 8844 RW 16 0: Ingen funktion
031 Binzerindgang DIO1 8335 RW 16 ;g L';g;:;”n‘i%fj’;? n
032 Bineerindgang D102 8336 RO 16
033 Binaerindgang DI03 8337 RO . 16
034 Binaerindgang D104 8338 RO 16
035 Binaerindgang DI05 8339 RO 16
036 Binaerindgange DI00 — DI05 8334 RO . 16
050 Binaerudgang DOO00 8843 RW 21 0: Ingen funktion
051 Binzerudgang DOO1 8350 RW 21 g; :Egg_;glgang
053 Binaerudgange DO0O... 8360 RO
070 Apparattype 8301 RO
076 Firmware standardversion 8300 RO
090 PD-konfiguration 8451 RO
091 Feltbustype 8452 RO
092 Baudrate, feltbus 8453 RO
093 Adresse, feltbus 8454 RO
094 PO1 Setpunkt 8455 RO
095 PO2 Setpunkt 8456 RO
096 PO3 Setpunkt 8457 RO
097 PI1 Faktisk veerdi 8458 RO
098 P12 Faktisk veerdi 8459 RO
099 P13 Faktisk veerdi 8460 RO
504 Encoderovervagning 8832 RW K 0: OFF

1: ON
608 Binaerindgang DI00 8844 RW 16 0: Ingen funktion
600 Binzerindgang DI01 8335 RW 16 ;2 :\ig)fjénndc%%’;?m
601 Binaerindgang D102 8336 RO . 16
602 Bingerindgang DI03 8337 RO 16
603 Binaerindgang DI04 8338 RO 16
604 Binaerindgang DI05 8339 RO . 16
628 Binaerudgang DO00 8843 RW 21 0: Ingen funktion
620 Binzerudgang DOO1 8350 RW 21 g :ggg_#‘e‘}?a”g
802 Fabriksindstilling 8594 R/RW 0 0: Nej

; ineringstiIstand
810 RS-485-adresse 8597 RO )
812 RS-485-timeouttid 8599 [sek.] RO 1
819 Feltbus-timeouttid 8606 [sek.] RO

Handbog — INTERBUS-interfaces, -feltfordelere

161



MQ..-parameteroversigt

16 (‘@ Parametre
O,

Parametre | Betegnelse Indeks | Enhed Adgang | Default | Betydning / veerdiomrade
831 Reaktion feltbus-timeout 8610 RwW 10 0: Ingen reaktion
10: PO-DATA =0
840 Manuel reset 8617 RwW 0: OFF
1: ON
870 Setpunktbeskrivelse PO1 8304 RO 12 IPOS PO-DATA
871 Setpunktbeskrivelse PO2 8305 RO 12 IPOS PO-DATA
872 Setpunktbeskrivelse PO3 8306 RO 12 IPOS PO-DATA
873 Beskrivelse af aktuel vaerdi P11 8307 RO 9 IPOS PI-DATA
874 Beskrivelse af aktuel veerdi P12 8308 RO 9 IPOS PI-DATA
875 Beskrivelse af aktuel vaerdi P13 8309 RO 9 IPOS PI-DATA
- IPOS-kontrolord 8691 RW 0
- IPOS-programleengde 8695 RW 0
- IPOS-variabel HO — H127 11000- RW - Bufferresistent variabel
11127
- IPOS-variabel H10 — H511 11010- RW 0
11511
- IPOS-kode 16000- RW 0
17023
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Busdiagnose med MOVITOOLS® ’3
17 Service
BEMARK
° Du kan finde oplysninger om service og vedligeholdelse af MOVIMOT® MM..C- og
1 -D-frekvensomformere i de medfglgende driftsvejledninger.

17.1 Busdiagnose med MOVITOOLS®

17.1.1 Feltbusdiagnose via MF.. / MQ..-diagnoseinterfacet

Feltbusinterfaces MF.. / MQ.. er udstyret med et diagnoseinterface til idrifttagelse og
service. Med dette interface kan der foretages busdiagnose med SEW-betjenings-
softwaren MOVITOOLS®.

+ FELDBUSMONITOR - MOVIMOTi® i =lcix]|
Datei Satup 7
Monitarbetieh

PA{1 | 0002 m-mzmoﬂh

.

PAZ [EDDD sesssss: [DREHZAHL [%] 7| sessssss sone sssssens oo [BLISGANGSSTROM v sesserss Iﬁ PE2
PAS |03EB ssssesss |RAMPE i svvrvers oo [STATUSWORT 2 =] sreees: [OFDE PE3

Pa1 | pa2 | PA3 [ PE1 | FE2 | PE3 |
{FADaen || | FEGLER FREIGEGEBEN @
[ pecma=tey GERAT FREIGEGEBEN
STEUERBEFEHL  [Hak oo =] [} f:,j PADATEN FREIGEGEREM
RESET @ tssssa] | STHRUNG /'WARNUNG @
BERATEZUISTAND KEINE FREIGABE
DEZ 2 I R000000000000001 0 Arimation

1199394827

Med denne software kan der foretages en enkel diagnose af nominelle og faktiske
veerdier, der udveksles mellem MOVIMOT®-motoren og feltbusmasteren.

BEMARK

° Med feltbusmonitorfunktionen "styring" kan MOVIMOT®-motoren aktiveres direkte: se
1 kapitlet "Feltbusmonitor i MOVITOOLS®" (se side 167).
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Busdiagnose med MOVITOOLS®

Diagnoseinterfacets opbygning

Interface-adapter

Diagnoseinterfacet ligger pa potentialniveau 0 og har dermed pa samme potentiale som
modulelektronikken. Det geelder for alle MF.. / MQ..-feltbusinterfaces. Ved AS-interfaces
MFK.. ligger diagnoseinterfacet pa MOVIMOT®-potentialet.

Der er adgang til interfacet via et 4-polet stik RJ10. Interfacet sidder under
skrueforbindelsen pa moduldaeksiet.

GND RS- RS+ +5V

<\ />

1194294027

Diagnoseinterfacet kan forbindes med en almindelig pc med fglgende ekstraudstyr:
+ USB11A med USB-interface, varenummer 0 824 831 1
+ UWS21B med serielt interface RS-232, varenummer 1 820 456 2

USB11A (CECECS
UsB RI10
w Y= (] ©

MF../MQ..
PC +
MOVITOOLS
Uws21B
- =/ 1 RJ10
| == |= =
1195112331

Leveringsomfang:

* Interface-adapter

+ Kabel med stik RJ10

* Interfacekabel USB (USB11A) eller RS-232 (UWS21B)
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v

Relevante diagnoseparametre

Displayveerdier -
00. Procesveerdier

Visningsveerdier -
01. Statusvisninger

Visningsveerdier -
04. Binaerindgange
ekstraudstyr

Visningsveerdier -
06. Binaerudgange
ekstraudstyr

Med softwaren MOVITOOLS®-Shell kan der foretages diagnose af MOVIMOT®-

motoren via diagnoseinterfacet pa feltbusinterface MF..

MOVIMOT®-motoren sender udgangsstrgmmen retur som procesveerdi.

Menunummer

Parameternavn

Indeks

Betydning/implementering

004

Udgangsstrem [% Iy]

8321

Udgangsstrgm MOVIMOT®

MOVIMOT®-status fortolkes fuldstaendigt og vises i statusvisningen.

Menunummer Parameternavn Indeks Betydning/implementering
010 Omformerstatus 8310 Omformerstatus MOVIMOT®
011 Driftstilstand 8310 Driftstilstand MOVIMOT®
012 Fejlstatus 8310 Fejlstatus MOVIMOT®

De digitale indgange pa feltbusinterface MF.. vises som ekstra indgange pa
MOVIMOT®-motoren. Da disse indgange ikke har direkte indflydelse pa MOVIMOT®-

motoren, er klemmeplaceringen indstillet til "Ingen funktion".

Menunummer Parameternavn Indeks | Betydning/implementering

040 Binzerindgange DI10 8340 Status for MF..-binaerindgange DIO
041 Binzerindgange DI11 8341 Status for MF..-binzerindgange DI1
042 Binzerindgange DI12 8342 Status for MF..-binaerindgange DI2
043 Binzerindgange DI13 8343 Status for MF..-binaerindgange DI3
044 Binzerindgange DI14 8344 Status for MF..-binaerindgange D14
045 Bineerindgange DI15 8345 Status for MF..-binaerindgange DI5
048 Binaerindgange DI10 til DI17 = 8348 Alle binaerindganges tilstand

De digitale udgange pa feltbusinterface MF.. vises som ekstra udgange pa MOVIMOT®-
motoren. Da disse udgange ikke har direkte indflydelse pa MOVIMOT®-motoren, er

klemmeplaceringen indstillet til "Ingen funktion”.

Menunummer Parameternavn Indeks Betydning/implementering

060 Binaerudgange DO10 | 8352 Status for MF..-binaerudgange DOO

061 Binaerudgange DO11 | 8353 Status for MF..-binaerudgange DO

068 Binzerudgange DO10 | 8360 Status for MF..-binaerudgangene DOO og DO1

til DO17
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Busdiagnose med MOVITOOLS®

Displayveerdier -
07. Apparatdata

Visningsveerdier -

09. Busdiagnose

Apparatdataene omfatter oplysninger om MOVIMOT® og feltbusinterface MF.. .

Menunummer Parameternavn Indeks Betydning/implementering

070 Apparattype 8301 Apparattype MOVIMOT®

072 Ekstraudstyr 1 8362 Apparattype ekstraudstyr 1 = MF..-type

074 Firmware 8364 . Firmware-varenummer MF..
ekstraudstyr 1

076 Firmware 8300 Firmware-varenummer MOVIMOT®

standardversion

Dette menupunkt repraesenterer alle feltbusdata.

Menunummer Parameternavn Indeks Betydning/implementering
090 PD-konfiguration 8451 Indstillet PD-konfiguration til MOVIMOT®
091 Feltbustype 8452 Feltbustype for MF..
092 Baudrate, feltbus 8453 Baudrate for MF..
093 Adresse, feltbus 8454 Feltbusadresse for MF..-DIP-switch
094 PO1 setpunkt [hex] 8455 PO1 setpunkt fra feltbusmasteren pa
MOVIMOT®
095 PO2 setpunkt [hex] 8456 PO2 setpunkt fra feltbusmasteren pa
MOVIMOT®
096 PO3 setpunkt [hex] 8457 PO3 setpunkt fra feltbusmasteren pa
MOVIMOT®
097 PI1 faktisk veerdi 8458 PI1 faktisk vaerdi fra MOVIMOT® il
[hex] feltbusmaster
098 PI2 faktisk veerdi 8459 PI2 faktisk vaerdi fra MOVIMOT® il
[hex] feltbusmaster
099 PI3 faktisk veerdi 8460 PI3 faktisk vaerdi fra MOVIMOT® il

[hex]

feltbusmaster
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Feltbusmonitor i MOVITOOLS®

Feltbusmonitoren i MOVITOOLS® gor det let og enkelt at styre og visualisere de
cykliske MOVIMOT®-procesdata

' FELDBUSMONITOR - MOVIMOT® =lcix]|
Datei Setup 7
Monitarbetrieh

PAL | 0002 sessssss mﬂ-ﬂuﬂ-m
PAZ [EDDD sovssss: [DREHZAHLPE]  w] sessosse some soessss: som [ELISGENGSSTAOM ] wevess: [B76 PE2

PA3 |03EE sessssss |RAMPE v | e - sosasns st [STATUSWORT 2w | sessasss I_IZFEE PE3
Pal | pa2 | PA3 | PE1 | PE2 | PE3 |
“FiDaen | | FEGLER FREIGEGEBEN @
|| GERAT FREIGEGEBEN
STEUERBEFEHL  [Hak oo =] |{}; f:,j PADATEN FREIGEGEREN
RESET @ tssssa] | STHRUNG /'WARNUNG @
GERATEZUSTAND KEINE FREIGABE
DEZ 2 R 000000000000007 0 Arimation [

1199394827

Egenskaber » Enkel betjening

+ Brugervenlig indfering i styrefunktionerne, ogséd uden tilslutning til feltbussen
(forberedelse til idrifttagningen)

» Integreret i SEW-betjeningsoverfladen MOVITOOLS®
* Nem og hurtig fejlsggning
» Meget kort projekteringsfase
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4. Busdiagnose med MOVITOOLS®

Feltbusmonitorens
funktion

Feltbusmonitor i
styringsdrift

Feltbusmonitoren giver brugeren et effektivt vaerktgj til idrifttagelse og fejlsggning. Ved
hjeelp af feltbusmonitoren er det muligt at vises og forstd de cyklisk udvekslede
procesdata mellem omformer og styreenhed.

Feltbusmonitoren kan ikke blot overvage busdriften som passiv deltager, men den ger
det ogsa muligt at styre omformeren aktivt.

Brugeren har dermed fglgende muligheder:

* Brugeren kan i et allerede eksisterende anlaeg interaktivt overtage styringen af
omformeren og saledes teste motorens funktioner.

* Brugeren kan som forberedelse (altds uden reelt eksisterende anleeg og
feltbusmaster) simulere en motors funktion og dermed teste styrefunktionerne
allerede inden idrifttagningen.

(1] (2]
+ FELDBUSMONITOR - MOVIMOTES =0 %]
Ratei Jetup T
Steusrbeliiab

PA1 [D00E wessasas [STEUERWDRT 1 =] sesasasasenss asencssss vos [REMIEOUEIR 7] sesseses [Bi7  PEA
-
PAZ [2000 weereces [[EEMNES v | sorsrersrrere a sreviore: oos[2SGANGSSTROM =] seeeros [G1TH  PEZ

PA3 |UIU wanseene |FHAMPE w | sesnaneneane Senden wepenenns ws |STATUSWORT 2 VI meene [(ED7  PE3
3 — 2 S 4
[3] Pl PR pa | S TISRRRE | e B | R e | (4]
Busdaten AEGLER FREIGEGEBEN
DAEHZAHL
= bechashien, GERAT FREIGEGEBEN
[5] —F+—» 5° s f:’_j Pi-DATEM FREIGEGEREN +——[5]
STORUNG S wWARNUNG @
GERATEZUSTAND FREIGABE [VFC)
DEZ @152 BIN 007 0000000000000 Animaticn W
| owee [T ER
1199400843

[11 PO-data fra styringen

[2] PI-data fra frekvensomformeren til styringen

[3] Procesudgangsdataenes aktuelle HEX-veerdier (editerbar)
[4] Procesindgangsdataenes aktuelle HEX-veerdier

[5] Visning af den gjeblikkelige indstilling
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17.1.2 Fejlliste for feltbusinterfaces

Fejlkode/betegnelse

Reaktion

Arsag

<P

Foranstaltning

10 IPOSILLOP

IPOS programstop
DO=0

* Fejl i IPOS-programmet, neermere
oplysninger findes i IPOS-
variablen H469

* IPOS-programmet rettes,
indleeses og der udfgres reset

14 Encoderfejl Stop i » Afbrydelse af den ene eller begge |+ Kontrol af den elektriske
kommunikationen til forbindelser til encoderen forbindelse mellem MQ.. og
MOVIMOT® encoder
17 Stack overflow DO =0 *  Fejl i omformerelektronik. f.eks. »  Kontrollér og forbedr om
forarsaget af EMC-pavirkning. ngdvendigt jording og
18 Stack underflow afskaermninger
19 NMI « Kontakt SEW-service, hvis fejlen
" opstar igen
20 Undefined opcode
21 Protection fault
22 lllegal word
operand access
23 lllegal instruction
access
24 lllegal external bus
access
25 EEPROM * Fejl ved adgang til EEPROM * Hent fabriksindstillingen
"udleveringstilstand", udfer reset,
og foretag parametrering igen
(bemeerk: dette sletter IPOS-
programmet)
» Kontakt SEW-service, hvis fejlen
opstar igen
28 Feltbus-timeout Procesudgangsdata * Der har ikke veeret nogen »  Kontrollér masterens
=0 kommunikation mellem master og kommunikationsrutine
DO=0 slave inden for den projekterede

(kan deaktiveres)

startovervagning.

32 IPOS indeksoverlgb

IPOS programstop
DO=0

»  Programmeringsprincipper
overtradt, derfor systeminternt
stackoverlgb.

« Kontrollér og korriger IPOS-
applikationsprogram

37 Fejl watchdog

41 Watchdog
ekstraudstyr

45 Fejl Initialisering

Stop i
kommunikationen til
MOVIMOT®
DO=0

* Fejli systemsoftwareforlab

* IPOS-Watchdog, IPOS-
programudfgringstid er leengere
end den indstillede watchdog-tid

+ Kontakt SEW-service

« Kontrollér den tid, der er indstillet i
kommandoen "_WdOn()"

* Fejl efter selvtest i reset

«  Udfer reset: Kontakt SEW-service,
hvis fejlen opstar igen

77 Ugyldig styrevaerdi

IPOS programstop

* Der blev gjort forsgg pa at indstille

«  Kontrollér skrivevaerdier for den

IPOS DO=0 en ugyldig automatik-modus. eksterne styring
83 Kortslutning ved Ingen « DOO, DO1 eller «  Kontrollér
udgang spaendingsforsyningen til ledningsfaringen/belastningen af
sensorerne VO24 er kortsluttet. udgangene DOO og DO1 samt
spaendingsforsyningen til
sensorerne.
91 Systemfejl Ingen » Eneller flere enheder «  Kontrollér spaendingsforsyningen
(MOVIMOT®) kunne ikke aktiveres og RS-485-ledningsfaringen.
af MQ.. inden for timeouttiden. « Kontrollér den projekterede
enheds adresser.
97 Kopiering af data Stop i » Der opstod en fejl ved kopiering af | +  Prgv at kopiere dataene igen:
kommunikationen til posten. Dataene er ikke Gendan farst fabriksindstillingen
MOVIMOT® konsistente. "udleveringstilstand”, og foretag en
DO =0 reset.

Handbog — INTERBUS-interfaces, -feltfordelere

17

169



17 [ Service
Opbevaring i leengere tid

17.2 Opbevaring i leengere tid

Ved opbevaring i laengere tid skal apparaterne med omformer hvert 2. ar sluttes til
netspaendingen i mindst 5 minutter. Ellers reduceres enhedens levetid.

17.3 Fremgangsmade ved manglende vedligeholdelse

Frekvensomformerne indeholder elektrolytkondensatorer, der eeldes, nar de ikke star
under spaending. Denne effekt kan resultere i at kondensatorerne bliver beskadiget, hvis
apparatet efter lang tids opbevaring tilsluttes direkte til nominel spaending.

Ved undladt vedligeholdelse anbefaler SEW-EURODRIVE, at netspaendingen langsomt
gges til maks. spaending. Dette kan f.eks. ske ved hjeelp af en reguleringstransformer,
hvor udgangsspeendingen indstilles i overensstemmelse med fglgende oversigt. Efter
denne regenerering kan omformeren straks anvendes eller fortsat opbevares med
vedligeholdelse.

Folgende trindelinger anbefales:

AC 400/500 V-frekvensomformere:

e Trin 1: AC 0 V til AC 350 V inden for fa sekunder
* Trin 2: AC 350 Vi 15 minutter

e Trin 3: AC 420 Vi 15 minutter

* Trin4: AC500Vi1time

17.4 Bortskaffelse

Produktet bestar af:

* jern

* aluminium

+ kobber

+ plast

* elektroniske komponenter

Bortskaf disse dele iht. gaeldende regler og bestemmelser!
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18 Tekniske data

18.1 INTERBUS-interface MFI21, MFI22, MFI32 (kobberledning)

Elektrisk specifikation MFI

Elektronikforsyning MFI

U=+24V +/-25 %, |g < 150 mA

Potentialadskillelse

* INTERBUS-tilslutning potentialfri
*  Mellem logik og 24 V-strgmforsyningsspaending
*  Mellem logik og periferi/MOVIMOT®™ via optokoppler

Bustilslutningsteknik

5 fiederklemmer for hhv. indgaende og viderefgrende buskabel

Afskarmning

via EMC-kabelsamlinger i metal

Binaerindgange (sensorer)

Signalniveau

Plc-kompatibel iht. EN 61131-2 (digitale indgange type 1), Ri = 3,0 kQ,
Scanningscyklus ca. 5 ms
15 V...+30 V "1" = kontakt lukket / -3 V — +5 V "0" = kontakt aben

Sensorforsyning
Dimensioneret stram
Spaendingsfald internt

DC 24 V iht. EN 61131-2, fremmedspaendings- og kortslutningssikker
> 500 mA
maks. 1V

Binarudgange (aktuatorer)

Plc-kompatibel iht. EN 61131-2, fremmedspaendings- og kortslutningssikker

Signalniveau "0"=0V,"1"=24V

Dimensioneret stram 500 mA

Laekstram maks. 0,2 mA

Spaendingsfald internt maks. 1V
Ledningsleengde RS-485 30 m mellem MFI og MOVIMOT® ved separat montering
Omgivelsestemperatur -25°C-60°C
Opbevaringstemperatur -25°C-85°C

Kapslingsklasse

IP65 (monteret pa MFZ. -tilslutningsmodul, alle stiktilslutninger teetnet)

Programmeringsdata

INTERBUS-interface

Protokolmodus

Fjernbus og installationsfjernbus

2-leder-asynkron-protokol 500 kBaud

ID-kode

03hex (034ec) = digitalmodul med ind- og udgangsdata

Laengdekode

Registerlaangde pa bussen

2hex ! 3hex ! 4nex afhaengigt af DIP-switchenes indstilling
2, 3 eller 4 ord (aftheaengig af DIP-switch)

Parameterkanal (PCP)

0 ord

Data for fjernbusinterface

Ledningsleengde mellem 2 MFl'er i fiernbussen

INTERBUS-typisk, maks. 400m

Maks. antal MFl'er pa fjernbussen

Data for installationsfjernbusinterface

Afhzengigt af INTERBUS-masteren
64 (konfiguration 3 PD + DI/DO) - 128 (konfiguration 2 PD)

Ledningslaengde mellem 2 MFl'er i

installationsfjernbussen

INTERBUS-typisk, maks. 50 m mellem fgrste og sidste enhed

Maks. antal MFl'er pa installationsfjernbussen

Begraenses af MFI's samlede stremforbrug (maks. 4,5 A) i installations-
fiernbusstikledningen og spaendingsfaldet ved den sidste MFI-tilslutning
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18.2 INTERBUS-interface MQI21, MQI22, MQI32 (kobberledning)

Elektriske specifikationer MQl

Elektronikforsyning MQl U=+24V +/-25 %, I <200 mA
Potentialadskillelse * INTERBUSH-tilslutning potentialfri
*  Mellem logik og 24 V-stremforsyningsspaending
* Mellem logik og periferi/MOVIMOT™ via optokoppler
Bustilslutningsteknik 5 fiederklemmer for hhv. indgdende og viderefgrende buskabel
Afskaermning via EMC-kabelsamlinger i metal
Binarindgange (sensorer) Plc-kompatibel iht. EN 61131-2 (digitale indgange type 1), Ri = 3,0 kQ,
Scanningscyklus ca. 5 ms
Signalniveau 15 V...+30 V "1" = kontakt lukket / -3 V — +5 V "0" = kontakt aben
Sensorforsyning DC 24 V iht. EN 61131-2, fremmedspaendings- og kortslutningssikker
Dimensioneret strgm > 500 mA
Spaendingsfald internt maks. 1V
Binarudgange (aktuatorer) Plc-kompatibel iht. EN 61131-2, fremmedspaendings- og kortslutningssikker
Signalniveau "0"=0V,"1"=24V
Dimensioneret strgm 500 mA
Leekstrom maks. 0,2 mA
Spaendingsfald internt maks. 1V
Ledningslaengde RS-485 30 m mellem MQI og MOVIMOT® ved separat montering
Omgivelsestemperatur -25°C-60°C
Opbevaringstemperatur -25°C-85°C
Kapslingsklasse IP65 (monteret pa MFZ. -tilslutningsmodul, alle stiktilslutninger teetnet)

Programmeringsdata

INTERBUS-interface

Fjernbus og installationsfjernbus

Protokolmodus

2-leder-asynkron-protokol 500 kBaud

ID-koder 034ec  (03hey) = digitalmodul med ind- og udgangsdata
227 4ec (E3hex) = DRIVECOM 1 PCP-ord
224 4ec (EOpey) = DRIVECOM 2 PCP-ord
2254¢c (E1hex) = DRIVECOM 4 PCP-ord
afheengigt af DIP-switchenes indstilling
Laengdekode Thex til Apex (afhaengigt af DIP-switchenes indstilling)

Registerlaengde pa bussen
Parameterkanal (PCP)

1 —10 ord (afhaengig af DIP-switchenes indstilling)
0, 1, 2 eller 4 ord (afheengig af indstillingen for DIP-switchene)

Telegramlaengde sende (PCP)

243

Telegramlangde modtage (PCP)
Understottede tjenester (PCP)

243
Read, Write, Get OV

Data for fjernbusinterface

Ledningslangde mellem 2 MQl'er pa fiernbussen

Maks. antal MQl'er pa fiernbussen

INTERBUS-typisk, maks. 400 m

Afheengigt af INTERBUS-masteren
25 (konfiguration 1 PD) til 256 (konfiguration 0 PD)

Data for installationsfjernbusinterface

Ledningslaengde mellem 2 MQl'er pa
installationsfjernbussen

Maks. antal MQl'er pa installationsfjernbussen

INTERBUS-typisk, maks. 50 m mellem fgrste og sidste enhed

. Begraenses af MQl'ernes samlede stremforbrug (maks. 4,5 A) i installations-

fiernbusstikledningen og spaendingsfaldet ved den sidste MQlI-tilslutning.
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Tekniske data

18.3 INTERBUS-interface MFI23, MFI33 (lyslederkabel)

Elektriske specifikationer MFI23B/33B

Elektronikforsyning MFI

* Buslogik Ugq = 24 Vpc +/- 25 %, Ig < 200 mA (typisk 80 mA) plus forsyningsstrgm til
sensorer og MOVIMOT®-frekvensomformere

*  Aktuatorspeending Ug, = 24 Vpg +/- 25 %

De to spaendinger Ug4 og Us, gennemslgjfes og kan aftages pa stikforbindelsen for den

viderefgrende fiernbus. Den maksimale konstantstrem ligger pa:

- maks. 16 A ved 0 — 40 °C omgivelsestemperatur

- maks. 10 A ved 0 — 55 °C omgivelsestemperatur

Potentialadskillelse

* mellem buslogik og MOVIMOT® via optokoppler
« mellem buslogik og binaerudgange via optokoppler
* ingen afbrydelse mellem buslogik og binaerindgange

Bustilslutningsteknik

Lysleder-rugged-line-stik

Binzerindgange (sensorer)

Signalniveau

Plc-kompatibel int. EN 61131-2 (digitale indgange type 1), Ri = 3,0 kQ,
Scanningscyklus ca. 5 ms
15V —+30 V "1" = kontakt lukket / -3 V — +5 V "0" = kontakt aben

Sensorforsyning
Dimensioneret strgm
Spaendingsfald internt

Binarudgange (aktuatorer)
Signalniveau
Dimensioneret stram
Leekstrgm
Spaendingsfald internt

Fra US1: 24 Vp iht. EN 61131-2 fremmedspaendings- og kortslutningssikker
> 500 mA
maks. 1V

Plc-kompatibel iht. EN 61131-2, fremmedspaendings- og kortslutningssikker
"0"=0V,"1"=24V
500 mA
maks. 0,2 mA
maks. 1V

Ledningsleengde RS-485

< 30 m mellem MFI og MOVIMOT®

Omgivelsestemperatur

0 °C - 55 °C [maks. 10 A konstantstrem ved 24 V-spaendingsgennemslgjfning (US1 og
Us2)]

Opbevaringstemperatur

-25°C-85°C

Kapslingsklasse

Programmeringsdata

IP65 (monteret pad MFZ..-tilslutningsmodul, alle stiktilslutninger teetnet)

INTERBUS-interface

Lyslederkabel-fiernbus

Overforselsrate
ID-kode

500 kBaud / 2 MBaud
03pex (034ec) = digitalmodul med ind- og udgangsdata

Langdekode

2hex ! 3nex ! 4nex afhanger af DIP-switchens indstilling

Registerlangde pa bussen
Parameterkanal (PCP)

2, 3 eller 4 ord (afhaengigt af DIP-switchen)
0 ord

Data til INTERBUS-interface

Indgaende / videreferende fjernbus

Tilslutningsteknik

Lyslederkabel (polymerfibre 980/1.000 m)
Lysleder-rugged-line

Ledningslaengde mellem 2 MFl'er i bussen

Maks. 50 m, afhaengig af kabeltype”

Maks. antal MFl'er pa lyslederfjernbussen

Afhzengigt af INTERBUS-masteren
64 (konfiguration 3 PD + DI/DO) - 128 (konfiguration 2 PD)

1) Kabellzengder < 1 m er kun tilladt, hvis der anvendes den fra Phoenix-Contact specielle kabelbro IBS RL CONNECTION-LK
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7 Feltfordelere

18.4 Feltfordelere
18.4.1 Feltfordeler MF../Z.3., MQ../Z.3.

MF../Z.3.
MQ../Z.3.

Omgivelsestemperatur | -25°C —60 °C
Opbevaringstemperatur | -25°C -85 °C

Kapslingsklasse IP65 (feltbusinterface og motortilslutningskabel monteret og skruet fast, alle
stiktilslutninger teetnet)

Interface PROFIBUS, INTERBUS, DeviceNet, CANopen, AS-interface

Tilladt motorlednings- maks. 30 m (med SEW-hybridkabel, type B)

laengde ved reduceret tvaersnit i forhold til netledningen

Kontrollér ledningsafskaermningen!

Vaegt ca. 1,3 kg

18.4.2 Feltfordeler MF../Z.6., MQ../Z.6.

MF../Z.6.
MQ../Z.6.

Servicekontakt Lastafbrydere og beskyttelsesrelae
Type: ABB MS 325 - 9 + HK20
Betjening af kontakten: sort/rad, med tredobbelt las

Omgivelsestemperatur | -25°C —55 °C

Opbevaringstemperatur  -25°C -85 °C

Kapslingsklasse IP65 (feltbusinterface, nettilslutningsdaeksel og motortilslutningskabel
monteret og fastskruet, alle stiktilslutninger teetnet)

Interface PROFIBUS, INTERBUS, DeviceNet, CANopen, AS-interface

Tilladt motorlednings- maks. 30 m (med SEW-hybridkabel, type B)

laengde

Veaegt ca. 3,6 kg

18.4.3 Feltfordeler MF../MM../2.7., MQ../MM../Z.7.

MF../MM..-503-00/Z.7.
MQ../MM..-503-00/Z.7.

Omgivelsestemperatur | -25 °C — 40 °C (Py-reduktion: 3 % Iy pr. K til maks. 60 °C)

Opbevaringstemperatur -25 °C — 85 °C

Kapslingsklasse IP65 (feltbusinterface, nettilslutningsdeeksel og motortilslutningskabel monteret
og fastskruet, alle stiktilslutninger teetnet)

Interface PROFIBUS, INTERBUS, DeviceNet, CANopen, AS-interface

Tilladt motorlednings- 15 m (med SEW-hybridkabel, type A)

lengde

Vagt ca. 3,6 kg
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18.4.4 Feltfordeler MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8.
MF../MM..-503-00/Z.8.
MQ../MM..-503-00/Z.8.
Servicekontakt Lastafbryder
Type: ABB OT16ET3HS3ST1
Betjening af kontakten: sort/rad, med tredobbelt las
Omgivelsestemperatur | -25 °C — 40 °C (Py-reduktion: 3 % Iy pr. K op til maks. 55 °C) N

Opbevaringstemperatur

Kapslingsklasse

Interface

-25°C-85°C

IP65 (feltbusinterface, nettilslutningsdaeksel og motortilslutningskabel
monteret og fastskruet, alle stiktilslutninger teetnet)

PROFIBUS, INTERBUS, DeviceNet, CANopen, AS-interface

Tilladt motorlednings-
lengde

Vaegt

15 m (med SEW-hybridkabel, type A)

Typestarrelse 1: ca. 5,2 kg
Typestgrrelse 2: ca. 6,7 kg

1) MMB3XC: -25 °C til 40 °C med S3 25 % ED (op til maks. 55 °C med S3 10 % ED)
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19 Adressefortegnelse

Tyskland
Hovedkontor Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Produktionsvaerk Ernst-Blickle-StralRe 42 Fax +49 7251 75-1970
Salg D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Postboksadresse sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal
Service Centrum SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710
Competence Ernst-Blickle-Strale 1 Fax +49 7251 75-1711
Center D-76676 Graben-Neudorf sc-mitte@sew-eurodrive.de
Nord SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Alte Ricklinger StralBe 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (ved Hannover) sc-nord@sew-eurodrive.de
Ost SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (ved Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Syd SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralBe 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (ved Miinchen) sc-sued@sew-eurodrive.de
Vest SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstrale 1 Fax +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld (ved Dusseldorf) sc-west@sew-eurodrive.de
Elektronik SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-StralRe 42 Fax +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal sc-elektronik@sew-eurodrive.de
Drive Service Hotline / 24-timers tilkaldevagt +49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357
Yderligere adresser pa service-stationer i Tyskland fas pa forespgrgsel.
Frankrig
Produktionsvaerk Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Salg 48-54, route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Service B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Produktionsvaerk Forbach SEW-EUROCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
Zone Industrielle
Technopdle Forbach Sud
B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex
Montagevaerker Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Salg Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Service 62, avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 4 72 15 37 00
Parc d'Affaires Roosevelt Fax +334 721537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
Yderligere adresser pa service-stationer i Frankrig fas pa forespgrgsel.
Algeriet
Salg Algier Réducom Tel. +213 21 8222-84
16, rue des Fréres Zaghnoun Fax +213 21 8222-84
Bellevue El-Harrach reducom_sew@yahoo.fr
16200 Alger
Argentina
Montagevaerk Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Salg Centro Industrial Garin, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
Service Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar

1619 Garin

http://www.sew-eurodrive.com.ar

Handbog — INTERBUS-interfaces, -feltfordelere




Adressefortegnelse

19

Australien
Montagevarker Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Salg 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Service Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Belgien
Montagevaerk Bruxelles SEW Caron-Vector Tel. +32 10 231-311
Salg Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Service B-1300 Wavre http://www.sew-eurodrive.be
info@caron-vector.be
Service Industri- SEW Caron-Vector Tel. +32 84 219-878
Competence afdelinger Rue de Parc Industriel, 31 Fax +32 84 219-879
Center BE-6900 Marche-en-Famenne http://lwww.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be
Antwerpen SEW Caron-Vector Tel. +32 364 19 333
Glasstraat, 19 Fax +32 3 64 19 336
BE-2170 Merksem http://www.sew-eurodrive.be
service-antwerpen@sew-eurodrive.be
Brasilien
Produktionsvaerk Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 2489-9133

LAMPA
RCH-Santiago de Chile
Postboksadresse

Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile

Salg Avenida Amancio Gaiolli, 152 - Rodovia Fax +55 11 2480-3328
Service Presidente Dutra Km 208 http://www.sew-eurodrive.com.br
Guarulhos - 07251-250 - SP sew@sew.com.br
SAT - SEW ATENDE - 0800 7700496
Yderligere adresser pa service-stationer i Brasilien fas pa forespegrgsel.
Bulgarien
Salg Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@fastbg.net
Cameroun
Salg Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137
Rue Drouot Akwa Fax +237 33 431137
B.P. 2024
Douala
Canada
Montagevaerker Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Salg 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Service Bramalea, Ontario L6T3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
marketing@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
7188 Honeyman Street Fax +1 604 946-2513
Delta. B.C. V4G 1 E2 marketing@sew-eurodrive.ca
Montréal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Fax +1 514 367-3677
LaSalle, Quebec H8N 2V9 marketing@sew-eurodrive.ca
Yderligere adresser pa service-stationer i Canada fas pa forespargsel.
Chile
Montagevark Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Salg Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Service Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl

ventas@sew-eurodrive.cl
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Columbia
Montagevaerk Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Salg Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Service Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sewcol@sew-eurodrive.com.co
Danmark
Montagevaerk Kgbenhavn SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Salg Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Service DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Egypten
Salg Kairo Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 + 1 23143088
Service for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757
33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo http://www.copam-egypt.com/
copam@datum.com.eg
Elfenbenskysten
Salg Abidjan SICA Tel. +225 2579-44
Ste industrielle et commerciale pour I'Afrique Fax +225 2584-36
165, Bld de Marseille
B.P. 2323, Abidjan 08
Estland
Salg Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Fax +372 6593231
EE-75301 Peetri killa, Rae vald, Harjumaa veiko.soots@alas-kuul.ee
Finland
Montagevaerk Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Salg Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Service FIN-15860 Hollola 2 sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Produktionsvaerk Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Montagevaerk Valurinkatu 6, PL 8 Fax +358 201 589-310
Service FI1-03600 Kakkila, 03601 Karkkila sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Gabon
Salg Libreville ESG Electro Services Gabun Tel. +241 7340-11
Feu Rouge Lalala Fax +241 7340-12
1889 Libreville
Gabun
Grakenland
Salg Athen Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
Service 12, Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136, GR-18545 Piraeus http://www.boznos.gr
info@boznos.gr
Hong Kong
Montagevaerk Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Salg Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 36902211
Service Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Hviderusland
Salg Minsk SEW-EURODRIVE BY Tel.+375 (17) 298 38 50

RybalkoStr. 26
BY-220033 Minsk

Fax +375 (17) 29838 50
sales@sew.by
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Ansan 425-120

Indien
Montagevaerk Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel.+91 265 2831086
Salg Plot No. 4, GIDC Fax +91 265 2831087
Service PORRamangamdi « Vadodara - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Gujarat sales@seweurodriveindia.com
subodh.ladwa@seweurodriveindia.com
Montagevaerk Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel.+91 44 37188888
Salg Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phasell Fax +91 44 37188811
Service Mambakkam Village c.v.shivkumar@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur- 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Irland
Salg Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Service 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 http://www.alperton.ie
Israel
Salg Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
Italien
Montagevaerk Mailand SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Salg Via Bernini,14 Fax +39 02 96 799781
Service 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
sewit@sew-eurodrive.it
Japan
Montagevark lwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Salg 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373814
Service Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Kina
Produktionsvaerk Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montagevaerk No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25322611
Salg Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
Service http://www.sew-eurodrive.cn
Montagevark Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Salg 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Service Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267891
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological shenyang@sew-eurodrive.cn
Development Area
Shenyang, 110141
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478398
10A-2, 6th Road Fax +86 27 84478388
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA
430056 Wuhan
Yderligere adresser pa service-stationer i Kina fas pa forespargsel.
Korea
Montagevaerk Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Salg B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Service 1048-4, Shingil-Dong http://www.sew-korea.co.kr

master@sew-korea.co.kr
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Korea
Busan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
No. 1720 - 11, Songjeong - dong Fax +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270
Kroatien
Salg Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Service PIT Erdody 4 Il Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Letland
Salg Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
Libanon
Salg Beirut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 4947-86
B. P. 80484 +961 1 4982-72
Bourj Hammoud, Beirut +961 3 2745-39
Fax +961 1 4949-71
ssacar@inco.com.lb
Litauen
Salg Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Naujoji 19 Fax +370 315 56175
LT-62175 Alytus info@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.lt
Luxembourg
Montagevaerk Bruxelles CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 10 231-311
Salg Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Service B-1300 Wavre http://www.sew-eurodrive.lu
info@caron-vector.be
Malaysia
Montagevaerk Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Salg No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Service 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Marokko
Salg Casablanca Afit Tel. +212 22618372
5, rue Emir Abdelkader Fax +212 22618351
MA 20300 Casablanca ali.alami@premium.net.ma
Mexico
Montagevaerk Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300
Salg SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
Service Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Quéretaro, México
Nederland
Montagevaerk Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700
Salg Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Service NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam
New Zealand
Montagevarker Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Salg P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Service 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
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New Zealand

Singapore 638644

Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Norge
Montagevaerk Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Salg Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
Service N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Peru
Montagevaerk Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Salg S.AC. Fax +51 1 3493002
Service Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Polen
Montagevaerk todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 676 53 00
Salg ul. Techniczna 5 Fax +48 42 676 53 49
Service PL-92-518 L.o6dz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
24-timers service Tel. +48 602 739 739
(+48 602 SEW SEW)
sewis@sew-eurodrive.pl
Portugal
Montagevaerk Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Salg Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Service P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Rumaenien
Salg Bukarest Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Service str. Madrid nr.4 Fax +40 21 230-7170
011785 Bucuresti sialco@sialco.ro
Rusland
Montagevark Sankt ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142
Salg Petersborg P.O. Box 36 Fax +7 812 3332523
Service 195220 St. Petersburg Russia http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
Schweiz
Montagevark Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Salg Jurastrasse 10 Fax +41 61 417 1700
Service CH-4142 Minchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Senegal
Salg Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar
Serbien
Salg Beograd DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244/
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC Kosum, IV floor Fax +381 11 347 1337
SCG-11000 Beograd office@dipar.co.yu
Singapore
Montagevaerk Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Salg No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Service Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg

sewsingapore@sew-eurodrive.com
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Slovakiet
Salg Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 33595 202
Rybni¢na 40 Fax +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513
Industry Park - PChZ Fax +421 41 700 2514
ulica M.R.Stefanika 71 sew@sew-eurodrive.sk
SK-010 01 Zilina
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Fax +421 48 414 6566
SK-974 11 Banska Bystrica sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Fax +421 55 671 2254
SK-040 01 Kosice sew@sew-eurodrive.sk
Slovenien
Salg Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Service Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Spanien
Montagevaerk Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Salg Parque Tecnoldgico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
Service E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es
Storbritannien
Montagevaerk Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Salg Beckbridge Industrial Estate Fax +44 1924 893-702
Service P.O. Box No.1 http://www.sew-eurodrive.co.uk
GB-Normanton, West- Yorkshire WF6 1QR info@sew-eurodrive.co.uk
Sverige
Montagevaerk Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442 00
Salg Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442 80
Service S-55303 J6nkdping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 J6nkoping jonkoping@sew.se
Sydafrika
Montagevaerker Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
Salg Eurodrive House Fax +27 11 494-3104
Service Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Cape Town SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens cfoster@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaco Place Fax +27 31 700-3847
Pinetown cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Thailand
Montagevaerk Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Salg 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Service Muang sewthailand@sew-eurodrive.com

Chonburi 20000
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Tjekkiet
Salg Prag SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 255 709 601
Business Centrum Praha Fax +420 220 121 237
Luzna 591 http://www.sew-eurodrive.cz
CZ-16000 Praha 6 - Vokovice sew@sew-eurodrive.cz
Tunesien
Salg Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 71 4340-64 + 71 4320-29
Zone Industrielle Mghira 2 Fax +216 71 4329-76
Lot No. 39 tms@tms.com.tn
2082 Fouchana
Tyrkiet
Montagevaerk Istanbul SEW-EURODRIVE Tel. +90 216 4419164, 3838014,
Salg Hareket Sistemleri San. ve Tic. Ltd. Sti. 3738015
Service Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 Fax +90 216 3055867
TR-34846 Maltepe ISTANBUL http://www.sew-eurodrive.com.tr
sew@sew-eurodrive.com.tr
Ukraine
Salg Dnepropetrovsk SEW-EURODRIVE Tel. +380 56 370 3211
Service Str. Rabochaja 23-B, Office 409 Fax +380 56 372 2078
49008 Dnepropetrovsk http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
Ungarn
Salg Budapest SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Service H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 office@sew-eurodrive.hu
USA

Produktionsvaerk

De sydostlige

SEW-EURODRIVE INC.

Tel. +1 864 439-7537

Montageveerk stater 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Salg P.O. Box 518 Fax Manufacturing +1 864 439-9948
Service Lyman, S.C. 29365 Fax Assembly +1 864 439-0566
Fax Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Montagevaerker De nordgstlige SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Salg stater Pureland Ind. Complex Fax +1 856 845-3179
Service 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Midtvesten SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Fax +1 937 440-3799
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
De sydvestlige SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
stater 3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
De vestlige SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
stater 30599 San Antonio St. Fax +1 510 487-6433
Hayward, CA 94544 cshayward@seweurodrive.com
Yderligere adresser pa service-stationer i USA fas pa forespgrgsel.
Venezuela
Montagevaerk Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Salg Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275
Service Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
Ostrig
Montagevaerk Wien SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Salg Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Service A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at

sew@sew-eurodrive.at
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