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Allmanna anvisningar
Sakerhetsanvisningarnas uppbyggnad

1 Allmanna anvisningar

1.1  Sékerhetsanvisningarnas uppbyggnad

Sakerhetsanvisningarna i denna montage- och driftsinstruktion ar uppbyggda pa fol-
jande satt:

Symbol A SIGNALORD!

Typ av fara samt farokalla
Majliga konsekvenser om anvisningen inte foljs
+ Atgarder fér avvarjande av fara

>

Symbol Signalord Betydelse Konsekvenser om
anvisningen inte foljs
Exempel: Omedelbar livsfara Dodsfall eller svara kroppsskador
/\ Mojlig farlig situation Daodsfall eller svara kroppsskador
Allman fara
Mojlig farlig situation Lattare kroppsskador
OBS! Risk for skador pa utrustning och | Skador pa drivsystemet eller dess
Specifik fara, material omgivning
t.ex. elektriska stétar
OBS Nyttig information eller tips.
PS Underlattar hanteringen av
1 drivsystemet.

1.2  Aberopande av garanti

Anvisningarna i Montage- och driftsinstruktionen maste foljas. Detta ar en forutsattning
for storningsfri drift och for att eventuella garantiansprak skall uppfyllas. Las darfor
dessa anvisningar innan apparaten tas i drift!

Kontrollera att Montage- och driftsinstruktionen halls tillganglig och i Iasbart tillstand for
anlaggnings- och driftsansvariga och for alla personer som under eget ansvar befattar
sig med anlaggningen.
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Allmanna anvisningar
Ansvarsbegransning

1.3  Ansvarsbegransning

Att félja montage- och driftsinstruktionen ar en grundlaggande férutsattning for saker
drift av den fleraxliga servofdrstarkaren MOVIAXIS® och for att angivna produktegen-
skaper och prestanda ska uppnas. SEW-EURODRIVE tar sig inget ansvar fér person-,
sak- och férmogenhetsskador som beror pa att montage- och driftsinstruktionen inte har
foljits. Inga garantiansprak kan goras gallande i sddana fall.

1.4 Matningsmodul med in- och atermatning MXR

| den har montage- och driftsinstruktionen beskrivs matningsmodulen med in- och ater-
matning MXR som tillbehor till ett MOVIAXIS®—aersystem.

Mer information om modulen finns i handboken "Matningsmodul med in- och atermat-
ning MXR".

1.5 Upphovsritt
© 2010 — SEW-EURODRIVE. Med ensamritt.

All, aven utdragsvis, kopiering, bearbetning, distribution och annan anvandning &ar
forbjuden.
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2.1

2.2

2.3

Sakerhetsanvisningar
Allmant

Sakerhetsanvisningar

Foljande grundlaggande sakerhetsanvisningar har till syfte att férebygga person- och
utrustningsskador. Anvandaren maste se till att de grundlaggande sakerhetsanvisning-
arna foljs och respekteras. Anlaggnings- och driftsansvariga, samt personer som under
eget ansvar arbetar med apparaten, maste ldsa montage- och driftsinstruktionen i sin
helhet och forsta dess innehall. Vid oklarheter eller behov av ytterligare information,
kontakta SEW-EURODRIVE.

Allmént
Skadade produkter far aldrig installeras eller tas i drift. Meddela omedelbart eventuella
transportskador till transportforetaget.
Under drift kan fleraxliga servoftrstarkare, beroende péa aktuell kapslingsklass, uppvisa
atkomliga spanningsférande, rorliga eller roterande delar, liksom heta ytor.
Felaktig borttagning av skyddskapor, felaktig anvandning och felaktig installation eller
drift medfor risk for svara skador pa personer och utrustning.
Ytterligare information finns i dokumentationen.

Malgrupp
Allt arbete med installation, idrifttagning, reparation och underhall far endast utféras av
kvalificerad elektriker (IEC 60364 resp. CENELEC HD 384 eller DIN VDE 0100 och
IEC 60664 eller DIN VDE 0110 samt nationella foreskrifter for férebyggande av olycks-
fall maste foljas).
Elektriker, inom ramen for dessa grundlaggande sakerhetsanvisningar, ar personer som
ar fortrogna med uppstallning, montering, idrifttagning och drift av produkten, och som
ar adekvat kvalificerade fér dessa uppgifter.
Allt arbete med transport, lagring, drift och atervinning maste utféras av personer som
har fatt motsvarande instruktion.

Avsedd anvandning

Fleraxliga servoforstarkare MOVIAXIS® MX &r enheter som &r avsedda for industriella
system och foretagssystem for att driva permanentmagnetiserade AC-synkronmotorer
och asynkrona vaxelstromsmotorer med givaraterkoppling. Dessa motorer maste vara
[dmpade for anvandning med servoforstarkare. Andra laster far endast anslutas i sam-
rad med tillverkaren.

De fleraxliga servoférstarkarna MOVIAXIS® MX ska anvandas i apparatskap av metall.
Apparatskap av metall har nédvandig kapslingsklass samt jordning for EMC.

Vid inbyggnad i maskin &r idrifttagning, dvs. inledning av reguljar drift av servoforstar-
karna, inte tillaten forran det ar faststallt att maskinen uppfyller radets direktiv
2006/42/EG (maskindirektivet). EN 60204 ska foljas.
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Sakerhetsanvisningar
Transport, forvaring

2.31

2.4

2.5

Idrifttagning, dvs. inledning av reguljar drift, ar tillaten endast under férutsattning att
kraven i radets direktiv 2004/108/EG (EMC-direktivet) uppfylls.

Fleraxliga servoforstarkare uppfyller kraven enligt radets direktiv 2006/95/EG (lagspan-
ningsdirektivet). De harmoniserade standarderna i serie EN 61800-5-1/DIN VDE T105
tillsammans med EN 60439-1/VDE 0660 del 500 och EN 60146/VDE 0558 tillampas for
servoforstarkarna.

Tekniska data och anslutningsanvisningar finns pa typskylten och i dokumentationen.
Dessa anvisningar ska ovillkorligen féljas.

Sakerhetsfunktioner

Fleraxliga servoforstarkare MOVIAXIS® far inte fylla nagra sakerhetsfunktioner utan ett
Overordnat sékerhetssystem. Anvand Overordnade sakerhetssystem for att sékerstalla
utrustnings- och personskydd.

Observera for sakerhetsapplikationer uppgifterna i féljande dokument:
* Funktionell sakerhet

Transport, férvaring

Anvisningarna for transport, lagring och korrekt hantering ska féljas. Miljoférhallanden i
enlighet med "Allmanna tekniska data" ska uppfyllas.

Uppstiéllning

Uppstallningen och kylningen av apparaten maste félja féreskrifterna i tillhérande doku-
mentation.

Servoforstarkarna ska skyddas mot otillaten belastning. Framfor allt vid transport och
hantering ar det viktigt att inga komponenter deformeras och/eller isolationsavstand for-
andras. Undvik att vidréra elektroniska komponenter och kontakter.

Servoforstarkarna innehaller komponenter som ar kansliga for elektrostatiska urladd-
ningar och som kan skadas av felaktig hantering. Elektriska komponenter far inte skadas
eller forstoras mekaniskt (detta kan under vissa omstandigheter medféra halsorisker).

Om inget annat uttryckligen foreskrivs ar féljande tillampningar férbjudna:
* Anvandning i explosionsfarlig miljo.
* Anvandning i omgivning med skadlig olja, syra, gas, anga, damm, stralning etc.

* Anvandning i ej stationara tillampningar dar det férekommer mekaniska vibrations-
och stotbelastningar som 6verstiger vad som tillats enligt EN 61800-5-1.
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2.6

2.7

2.8

Sakerhetsanvisningar
Elektrisk anslutning

Elektrisk anslutning

Vid arbete pa spanningsférande servoforstarkare ska gallande nationella foreskrifter for
forebyggande av olycksfall (t.ex. BGV A3) foljas.

Den elektriska installationen ska utféras i enlighet med géllande féreskrifter om t.ex.
ledarareor, sakringar och skyddsledaranslutning. Mer detaljerad information finns i
dokumentationen.

Anvisningar for EMC-riktig installation, som skarmning, jordning, filterinstallation och
kabelférlaggning, finns i servoférstarkarens dokumentation. Dessa anvisningar ska
alltid foljas aven i samband med CE-markta servoforstarkare. Tillverkaren av anlagg-
ningen eller maskinen ansvarar for att EMC-gransvardena enligt lag respekteras.

Skyddsatgarder och skyddsanordningar maste uppfylla gallande foreskrifter, t.ex.
EN 60204 eller EN 61800-5-1.

Nodvandiga skyddsatgarder: Jordning av apparaten.

Ledningar far endast anslutas och omkopplare endast mandvreras nar spanningen ar
avstangd.

Séker franskiljning

Drift

Apparaten uppfyller alla krav fér saker frankoppling av matnings- och elektronikanslut-
ningar i enlighet med EN 61800-5-1. For att garantera saker frankoppling maste alla
anslutna stromkretsar ocksa uppfylla kraven for séker frankoppling.

Anlaggningar som fleraxliga servoférstarkare ar inbyggda i maste vid behov komplet-
teras med ytterligare évervaknings- och skyddsanordningar i enlighet med gallande
sakerhetsforeskrifter, t.ex. lagar om maskinutrustning, arbetarskyddsféreskrifter etc.
Andringar av multiomformare med hjélp av programvaran tillats.

Nar servoférstarkaren har skilts fran matningsspanningen far spanningsférande appa-
ratdelar och natplintar inte omedelbart berdras eftersom det fortfarande kan foreligga
spanning fran uppladdade kondensatorer. Dessutom ska varningsskyltarna pa servo-
forstarkaren observeras.

Ledningar far endast anslutas och omkopplare endast mandévreras nar spanningen ar
avstangd.

Under driften ska alla kapslingar och dorrar héllas Iasta.

Att driftindikeringslysdioderna eller annan indikering ar slackt ar ingen garanti for att
apparaten ar spanningslos och skild fran natspanningen.

Apparatens interna sakerhetsfunktioner eller yttre mekanisk blockering kan leda till att
motorn stannar. Vid eliminering av orsaken eller vid aterstallning kan drivenheten starta
av sig sjalv. Om detta av sdkerhetsskal inte kan tillatas for den drivna maskinen, skilj
apparaten fran matningsnatet innan reparationsarbetet inleds.

Montage- och driftsinstruktion — fleraxlig servoférstérkare MOVIAXIS®




Sakerhetsanvisningar
Utrustningens temperatur

Tvadelad axelsystemskonstruktion:

Det tvadelade MOVIAXIS®-axelsystemet har kapslingsklass IP00 nir skydds-
locken tagits av isolatorkropparna.

Det tvadelade axelsystemet far endast anvandas nar isolatorkropparna skyddas
med skyddslocken.

2.9 Utrustningens temperatur

Fleraxliga MOVIAXIS®-servoférstarkare drivs vanligtvis med bromsmotstand. Broms-
motstanden kan dven vara monterade i matningsmodulernas hus.

Bromsmotstandets yttemperatur kan bli 70 °C till 250 °C.

Vidror aldrig MOVIAXIS®-modulernas hus eller bromsmotstanden under drift eller under
avsvalningsfasen efter avstangning.

Montage- och driftsinstruktion — fleraxlig servoférstérkare MOVIAXIS®
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3 Apparatuppbyggnad
Axelsystem med CAN-baserad systembuss

3 Apparatuppbyggnad
3.1 Axelsystem med CAN-baserad systembuss

[l [2]

o @n”

(1]
(2]
(3]
[4]
(3]

12

[3] [4] [5]

[6] [ 18l [9 [10]

T-TH T

Mastermodul [6]
Kondensator- eller buffertmodul [7]
Matningsmodul byggstorlek 3 [8]
Axelmodul byggstorlek 6 [9]
Axelmodul byggstorlek 5 [10]

1402308491

Axelmodul byggstorlek 4
Axelmodul byggstorlek 3
Axelmodul byggstorlek 2
Axelmodul byggstorlek 1

24 V-modul med switchade matningsdon,
tildggsmodul
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Apparatuppbyggnad
Axelsystem med EtherCAT®-kompatibeI systembuss

3.2 Axelsystem med EtherCAT®-kompatibel systembuss

[l [2]

(1]
(2]
(3]
[4]

(3]
[6]
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[3] [5] [6]

Mastermodul
Kondensator- eller buffertmodul
Matningsmodul byggstorlek 3

Tillvalskort EtherCAT®-kompatibel
systembuss SBusPS j alla axelmoduler

Axelmodul byggstorlek 6

Axelmodul byggstorlek 5

[71
[8]
[9]
[10]

M

[8] [9] oy [11]
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Axelmodul byggstorlek 4
Axelmodul byggstorlek 3
Axelmodul byggstorlek 2
Axelmodul byggstorlek 1

24 V-modul med switchade matningsdon,
tilldggsmodul
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3.3

Apparatuppbyggnad
Viktiga anvisningar

Viktiga anvisningar

Skyddsatgarder och skyddsanordningar maste uppfylla géllande foreskrifter.

Noédvandiga skyddsatgarder: Jordning (skyddsklass 1)

Nodvandiga skyddsanordningar: ~ Overstrdmsskyddsanordningar ska anpassas
efter ledningsskyddet i kundens anslutnings-
ledningar.

TIPS

Folj aktuell montage. och driftsinstruktion vid installation och idrifttagning av motor och
broms!

Pa bilderna i kapitlet "Axelsystemsoéversikt" (— sid 24) och fram till kapitlet "Appa-
ratuppbyggnad fér mellankretsurladdningsmodul MXZ" (— sid 42) visas apparaterna
utan skyddskapa (beroringsskydd). Skyddskapan skyddar strém- och bromsmot-
stdndsanslutningarna.

Néatplintarna ar inte berdringsskyddade.

Dodsfall eller svara skador pa grund av elektrisk stot.

» Tainte apparaten i drift utan monterad skyddskapa.
» Installera skyddskapan enligt gallande foreskrifter.
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Apparatuppbyggnad
Typskyltar och typbeteckningar

3.4 Typskyltar och typbeteckningar
Typskylten bestar av tre delar beroende pa modul.
« Del "I" innehaller typbeteckning, tillverkningsnummer och status.
» Del "lI" anger tillbeh6ér som monterats fran fabrik och version.
« Del "llI" innehaller modulens tekniska data.
Typskylten pa matningsmodulen och axelmodulen sitter pa sidan.

Typskylten anger version av och leveransomfattning for den fleraxliga servoférstarkaren
vid leveransen.

Avvikelser kan uppsta om
+ t.ex. tillvalskort monteras eller tas bort i efterhand
» apparatens firmware uppdateras

1402316683

| Del "I" av typskylten
1] Del "lI" av typskylten
I} Del "llI" av typskylten
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Apparatuppbyggnad

Typskyltar och typbeteckningar

3.4.1 Exempel pa axelmodulens typskylt

" Ty \
— . \
MXABOR-048-503-00 t [/ xFA11A A xi011A | XFP11A] XIA1MA | XIA11A
01 1181003604 . 0024 ) C'T E 101 1010 1111 ] 1110 | 1
21 'I'I 11 11 1211- H

mm’!ﬂﬂﬂjﬂlﬂllmmmn

MOVIAX1S

Eingang / Irnput

:01.1181003604 . 0024 .07

h“
Auagang / Output
U = Ss0v OC U s O...UN V AC Ug & 24V DE @
Iz 48R f: 0..600Hm I,:200C C
D=78848 Bruchsal P = 28 %kM Liamta/man; * B4AS48A AC LISTED IND.
Achsmodul T = 0...+48 C ] § . = 120A AC CONT . EQ. 2006
Axis module :1- 10

Hade in OGermsany

IIIlJlI!IIIIIIIIIFIIIIiIIIIIIHJ HIIIIIIIIIIJI!IIIII!J T T |

[3]

| Del "I" av typskylten: sitter p& modulens 6vre fastdon

3.4.2 Exempel pa matningsmodulens typskylt

[l

Del "lI" av typskylten: sitter pa modulens 6évre fastdon [2]
Del "llI" av typskylten: sitter pa sidan av modulens hus [3]

|
]|
1402319115

[11  Typbeteckning, se sidan 17
Tillverkningsnummer

Status

Kommunikationsplatser, firmwareversion

[4]

[2 \

[31/

m— M

—— e e =
EEEEEEEEEEEEEEEEEEEEE

'"!ﬂﬂmmmmwﬂfmmmnmm i

MOVIAXIS

01.1184270701.0002.07 LESD

| Del "I" av typskylten: sitter p4 modulens 6vre fastdon
Del "llI" av typskylten: sitter pa sidan av modulens hus

16

lln.nn! !/ Input Ausgang / Ouiput
= 3X3480...800V AC U = S80V OC ¢
.? = 1BA AC I = 18A (400V)

D-7844 Irueh-.l = 10kW Lot 48A (400V) LISTED IND.

Varsorgungsmodul * * BO...00Hs CONT.. 89008

Supply module T = 0...+48 C IPF 20

Made in Germesny (m an == mx = == ==

0RO RORE A RV A |III|ll||||||Eﬂﬂ}ﬂlﬁﬁllllllllllllllllIlﬁHIIIIIIIIIIIIIIIIIIIHIIIHIIIIIIIII /
i
1402450571

(1]
[2]
(3]

Typbeteckning, se sidan 17
Tillverkningsnummer
Status
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Apparatuppbyggnad 3
Typskyltar och typbeteckningar

3.4.3 Exempel: Typbeteckning MOVIAXIS® grundapparater
MX A 8 A 004 5 0 3 -00

| 00 = Serieutférande

01-99 = Specialutférande

3= 3-fasig anslutning

50 = U = AC 380 — 500 V anslutningsspéanning

Utféranden:

004 = Markstrom pa axelmoduler, t.ex. 004 =4 A

050 = Avledningsbar energi pa mellankretsurladdningsmodul,
t.ex. 050 = 5000 Ws

010 = Markeffekt pa matningsmoduler, t.ex. 010 = 10 kW

050 = Kapacitet pa kondensator-, buffert-, ddmpningsmoduler,
t.ex. 050 = 5000 pF

060 = Effekt pa 24 V-modul med switchade matningsdon,
t.ex. 060 = 600 W

Version

80 = Standardutférande

81= Utférande med ett skyddsrela i axelmodulen

81= Kompakt matningsmodul (inbyggt BW och kondensator)

82= Utférande med tva skyddsreléer i axelmodulen

Apparattyp:

A= Axelmodul

B= Buffertmodul

C= Kondensatormodul

M= Mastermodul

P= Matningsmodul med bromschopper

R= Matningsmodul med in- och atermatning

S= 24 V-modul med switchade matningsdon

Z= Mellankretsurladdningsmodul

MOVIAXIS®

Typbeteckning axelmodul:
MXAB80A-004-503-00 = Axelmodul med 4 A méarkstrom

Typbeteckning extrakomponent buffertmodul
MXB80A-050-503-00 = Buffertmodul med 5000 uF kapacitet

Typbeteckning extrakomponent ddmpningsmodul
MXD80A-007-503-00 = Dampningsmodul med 700 pF kapacitet

Typbeteckning extrakomponent kondensatormodul
MXC80A-050-503-00 = Kondensatormodul med 5000 yF kapacitet
Typbeteckning extrakomponent mastermodul med faltbussgateway:

MXMB80A-000-000-00/UFF41B = Mastermodul med PROFIBUS/DeviceNet
MXMB80A-000-000-00/UFR41B = Mastermodul med EtherNet/IP / PROFINET Modbus/TCP

Montage- och driftsinstruktion — fleraxlig servoférstérkare MOVIAXIS® 17
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Apparatuppbyggnad
Typskyltar och typbeteckningar

Typbeteckning extrakomponent mastermodul med styrning:

MXMB80A-000-000-00/DHF41B/OMH41B = Mastermodul med PROFIBUS/DeviceNet
MXMB80A-000-000-00/DHR41B/OMH41B = Mastermodul med EtherNet/IP / PROFINET Modbus/TCP
Utféranden: TO — T25

Typbeteckning matningsmodul:

MXP81A-010-503-00
MXP80A-010-503-00
MXR80A-050-503-00

10 kW kompakt matningsmodul med inbyggd C och BW
10 kW matningsmodul
50 kW matningsmodul med in- och atermatning

Typbeteckning extrakomponent 24 V-modul med switchade matningsdon

MXS80A-060-503-00 = 24 V switchat matningsdon

Typbeteckning extrakomponent mellankretsurladdningsmodul:
MXZ80A-050-503-00 = Mellankretsurladdningsmodul med avledningsbar energi pa 5000 Ws

3.44 MOVIAXIS® MX tillvalskomponenter

Version
Version

Utférande:

GH, GS= Multigivarkort

FP = Faltbussgranssnitt PROFIBUS DP V1
FA = Faltbussgranssnitt K-Net

FE = Faltbussgranssnitt EtherCAT

SE = EtherCAT®-kompatibel systembuss
10 = In-lutgangskort

1A= In-lutgangskort

Tillvalskomponenter for MOVIAXIS®
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Apparatuppbyggnad 3
Serietillbehor

3.5 Serietillbehér
Serietillbehér medfdljer grundapparat vid leveransen.

[15]

[16]

(171
[18]

[19]

[20]

[21]

[11] [ SSS——— -] [23]
[ i S R [24]
— —[25]
. =20 [26]
[ TS amm — [27]

[12]

[28]

[29]

[13]

[30]

i
)
b4
e
-

2819776011

Alla kontaktdon har motkontakdon vid leveransen. D-sub-kontaktdon ar ett undantag,
de levereras utan motkontaktdon.

Montage- och driftsinstruktion — fleraxlig servoférstérkare MO VIAXIS® 19




Apparatuppbyggnad
Serietillbehor

3.5.1 Tillhorighetstabell for serietillbehor
Tillhérighetstabell serietillbehér — mekaniska tillbehér

MX | MX | MX MXP i kW M MXAiA MX  MX

N oman® T s 10 10E? |25 50 75 XR 2 4 8 12 16 24 32 48 64 100 C B

Mellankretsskena
[1] 1 76 mm 3x 3x  3x | 3x
[2] 106 mm 3x ' ' 3x  3x | 3x  3x
[3] | 136 mm 2x 3x 3x
[4] | 160 mm 3x | 3x  3x 3x 3x | 3x
[5] 226 mm ' ' x ' x|
Elektronikskarmplint
[6] 60 mm 1x 1x | 1x | 1x | 1x
[7] 90 mm T ' ' 1x  1x x| 1x
[8] | 120 mm 1x 1x
[9] | 150 mm 1x  1x | 1x | 1x 1x

[10] | 210 mm ' ' ' ' Cx
Kraftskdarmplint
[11] 60 mm 1x 1x 1x | 1x | 1x | 1x  1x | 1x
[12] | 60 mm®) ' 1x ' ' '
[13] | 60 mm* 1x
[14] | 105 mm 1x 1x | 1x | 1x
[15] 105 mm ' 1x x| 1x ' ' [
Kabelklammor

N I A

1) Kabellangd: Rakabellangd utan kontaktdon

2) Matningsmodul MXP81A med inbyggt bromsmotstand
3) Plint med kort stéd, 60 mm bred

4) Plint med langt stéd, 60 mm bred
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Tillhérighetstabell serietillbehdr — elektriskt tillbehdr

MX | MX MX MXP i kW M MXAiA MX

Nro matt) Tt DT e 10 10E? |25 50 75 XR 2 4 8 12 16 24 32 48 64 100 C

24 V-kabel
[17] | 40 mm 1x

[18] | 50 mm 1x 1x | 1x  1x

[19] | 80 mm 1x 1x 1x  1x | 1x | 1x
[20] | 110 mm 1x 1x 1x

[21] | 140 mm 1x | 1x 1x 1x

[22] | 200 mm 1x 1x
Anslutningskabel for CAN-baserad systembuss SBus/EtherCAT-kompatibel systembuss SBusPlus

[23] | 200 mm 1x | 1x  1x

[24] | 230 mm 1x 1x 1x  1x | 1x | 1x
[25] | 260 mm 1x 1x

[26] | 290 mm 1x | 1x 1x

[27] | 350 mm 1x 1x

Anslutningskabel CAN — mastermodul

[28] ‘ 750 mm ‘ 1x ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘

Termineringsmotstand CAN

129] o x xx [ ] [ [ [ ]
Beroringsskydd

1301 & x [ | [ [ [ ]
Kontaktdon matkabel

31 1] [ ] x [ | [ [ ] ]

1) Kabellangd: Rakabellangd utan kontaktdon
2) Matningsmodul MXP81A med inbyggt bromsmotstand
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Tillbehor (kbps separat)

3.6 Tillbehor (k6ps separat)

| ‘ [1] i
[6]
- b} P =
h [2] | [71
%
" 4 \
' [3] 8]
‘ 4 \ ]
___R‘ .
[4]
f | [9]
: v % g J
= [10]
[5]
b .
[11]
1402743947

3.6.1 Tillhorighetstabell tillbehor (kops separat)

Nr Matt/beteckning/kontaktdon
Systembusskabel CAN-baserad systembuss SBus (axelsystem till annan SEW-utrustning)
[1] 750 mm  RJ45/6ppen ande
[2] 3000 mm RJ45/6ppen ande
Anslutningskabel EtherCAT — mastermodul
[3] 750 mm 2 x RJ45
Systembusskabel EtherCAT-kompatibel systembuss SBusP!US (axelsystem till annan SEW-utrustning)
[4] 750 mm 2 x RJ45 (specialtilldelning)

[5] 3000 mm 2 x RJ45 (specialtilldelning)
Systembusskabel CAN (axelsystem till axelsystem)
[6] 750 mm 2 x RJ45 (specialtilldelning)
[7] 3000 mm 2 x RJ45 (specialtilldelning)
Adapterkabel mastermodul till CAN2
[8] 500 mm  Weidmiller med Sub-D9 w

3000 mm  Weidmiiller med Sub-D9 w
Anslutningskabel CAN-baserad applikationsbuss CAN2
9] 3 moduler Sub-D9 m/w
[10] 4 moduler Sub-D9 m/w

Termineringsmotstand SBusplus
[11] Sub-D9
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Tillbehér for tvadelat axelsystem

3.7 Tillbehor for tvadelat axelsystem
For den tvadelade konstruktionen medféljer en monteringssats.

2685188107 2685190539

Monteringssatsen innehaller:

» [1] tre fardiga kablar fér mellankretsanslutning
* [2] tva isolatorkroppar

* [3] sex strémskenor

* [4] en systembussanslutning

» [5] skruvar, smadelar

» [6] tva skyddslock
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Axelsystemsoversikt

3.8 Axelsystemséversikt
Enheterna har inga skyddskapor pa bilderna nedan.

[4]

[5] (6] [7]

a Y

t |
[3] . '

' "
[2] 1
— ———
[1] — o
-} | [ cReNelle
] Ml

(1]
(2]
(3]
[4]
(3]
[6]
(7]

1402746379

X4: Mellankretsanslutning

X5a, X5b: 24 V-spanningsmatning
Mastermodul

Kondensator-/buffertmodul
Matningsmodul BG3

Axelmoduler (BG6 — BG1)

24 VV-modul med switchade matningsdon

VARNING!

Servoforstarkaren kan skadas.

MOVIAXIS®-servofdrstarkaren far endast anvandas nar den ar uppbyggd som ett
system enligt ovan. Separat drift av olika moduler leder till att servoforstarkaren skadas
och ar darfor forbjuden.
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Apparatuppbyggnad 3
Apparatuppbyggnad matningsmodul MOVIAXIS® MXP

3.9 Apparatuppbyggnad matningsmodul MOVIAXIS® MXP
Enheterna har inga skyddskapor pa bilderna nedan.
3.9.1 Matningsmodul MOVIAXIS® MXP, byggstoriek 1
A B C
FiEZ P
BIEE EE
55 = =i
= H 7 — =
(1 == s
-
/3 4 ¥
PR ™0 T Py .I-
X9a
X9b
1402749835
A Vy fran ovan B Vy framifran C Vy underifran

[1]  Systembuss
X9a: Ingang, gront kontaktdon pa kabeln
X9b: Utgang, rott kontaktdon pa kabeln

(2]
(3]

[4]
(3]

[6]
[71
(8]
9]
[10]
(1
[12]

Elektronikskarmplintar [13]
C, E: DIP-omkopplare

- C: CAN-baserad systembuss

-E: EtherCAT®-kompatibeI systembuss
X12: Systembuss CAN

S1, S2: DIP-omkopplare fér CAN-Gver-
foringshastighet

S3, S4: Axeladressomkopplare
Driftsindikering (power)

2 x indikering med 7 tecken

X5a, X5b: 24 V-spanningsmatning

X4: Mellankretsanslutning
Kraftskarmplint

Jordningspunkt, hus

[14]

Montage- och driftsinstruktion — fleraxlig servoférstéarkare MOVIAXIS®
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Apparatuppbyggnad

Apparatuppbyggnad matningsmodul MOVIAXIS® MXP

3.9.2 Matningsmodul MOVIAXIS® MXP81 med inbyggt bromsmotstand, byggstorlek 1

—_
—

(1]

i
il

]
k
i

———
—_saE_ f 3 -
A e — -
-n - )
LU ]
Ll - T
= e
o = e
| R —
Rt IS —
AR = . Fnad
P
A —

T

Ii

AT R e ’_'

x
©
o

B 1l

Vy fran ovan
Systembuss
X9a: Ingang, gront kontaktdon pa kabeln
X9b: Utgang, rott kontaktdon pa kabeln

[2]
[3] |
=]
4 (]
[4] I!,
(5] E
(6] ———= M
=

(1]

I
i
g

=y

B Vy framifran Cc

[2] Elektronikskarmplintar [13]

[3] C, E: DIP-omkopplare
- C: CAN-baserad systembuss [14]
-E: EtherCAT®-kompatibe| systembuss

[4]  X12: Systembuss CAN

[5] S1, S2: DIP-omkopplare for CAN-Gver-
foringshastighet

[6] S3, S4: Axeladressomkopplare

[7] Driftsindikering (power)

[8] 2 x indikering med 7 tecken

[9] X5a, X5b: 24 V-spanningsmatning

[10] X4: Mellankretsanslutning

[11] Kraftskarmplint

[12] Jordningspunkt, hus

1481496203

Vy underifran

X3: Anslutning nod-
bromsmotstand (tillval)
X1: Natanslutning
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Apparatuppbyggnad matningsmodul MOVIAXIS® MXP

3.9.3 Matningsmodul MOVIAXIS® MXP, byggstorlek 2

(1]

IY,,

A i
NG

[
{[1]

i

il

!

(1]

ii.i

!

e,

——— p——— ——

x
©
=

S

Vy fran ovan

Systembuss

X9a: Ingang, gront kontaktdon pa kabeln
X9b: Utgang, rott kontaktdon pa kabeln

B
(2]
(3]

[4]
(3]

[6]
[71
(8]
9]
[10]
(1]
[12]

I ganene

[B] ——=

Mg
[5]— & [13]
Ol—T—1%

[14]
[[l—F—s

81—l

[12]

Vy framifran C
Elektronikskarmplintar [13]
C, E: DIP-omkopplare [14]
- C: CAN-baserad systembuss

-E: EtherCAT®-kompatibeI systembuss
X12: Systembuss CAN

S1, S2: DIP-omkopplare fér CAN-6ver-
foringshastighet

S3, S4: Axeladressomkopplare
Driftsindikering (power)

2 x indikering med 7 tecken

X5a, X5b: 24 V-spanningsmatning
X4: Mellankretsanslutning
Jordningspunkt, hus
Kraftskarmplint
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HANE

IFII
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Vy underifran

3

1402902283

X3: Anslutning av bromsmotstand
X1: Natanslutning
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3.9.4 Matningsmodul MOVIAXIS® MXP, byggstorlek 3

(1]

]

wedtllll

Vy fran ovan

Systembuss

X9a: Ingang, gront kontaktdon pa kabeln
X9b: Utgang, rétt kontaktdon pa kabeln

[2]
(3]

[4]
(3]
[6]
[71
(8]
[9]
[10]
(M
[12]
[13]
[14]

[14]

1402752267

Vy framifran
Elektronikskarmplintar

C, E: DIP-omkopplare

- C: CAN-baserad systembuss
-E: EtherCAT®-kompatibeI systembuss
X12: Systembuss CAN

S1, S2: DIP-omkopplare

S3, S4: Axeladressomkopplare
Driftsindikering (power)

2 x indikering med 7 tecken

X5a, X5b: 24 V-spanningsmatning
X4: Mellankretsanslutning

X1: Natanslutning
Jordningspunkt, hus
Kraftskarmplint

X3: Anslutning av bromsmotstand
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Apparatuppbyggnad matningsmodul med in- och atermatning MOVIAXIS® MXR

3.10 Apparatuppbyggnad matningsmodul med in- och atermatning MOVIAXIS® MXR
Enheten har ingen skyddskapa pa bilden nedan.

Mer information om MXR finns i handboken "Matningsmodul med in- och atermatning

MXR".

3.10.1 Matningsmodul med in- och atermatning MOVIAXIS® MXR

N
wnll

|
l
i

A Vy fran ovan

[11  Systembuss
X9a: Ingang, gront kontaktdon pa kabeln
X9b: Utgang, rott kontaktdon pa kabeln

B

[2] TP TP oy
[4] “alid
5] ——&
[6] _
7 —=4§
[8] ;4
[0l
[10]
[11]
[12]
[13]

lu_'.“" e
B Vy framifran

(2]
(3]
(4]
(3]
[6]

(71
(8]
9]
[10]
(1
[12]
[13]
[14]

Elektronikskarmplintar

X12: Systembuss CAN

S1, S2: DIP-omkopplare

S3, S4: Axeladressomkopplare
X10: Digitala ingangar (stift 1 — 6)
X11: Digitala utgangar (stift 7 — 11)
X17: CAN2-buss

2 x indikering med 7 tecken

X5a, X5b: 24 V-spanningsmatning
X4: Mellankretsanslutning

X1: Natanslutning
Jordningspunkt, hus
Kraftskarmplint

X3: Anslutning av bromsmotstand

Montage- och driftsinstruktion — fleraxlig servoférstérkare MOVIAXIS®

C

! l*;-i " :
RS = =
et
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[14]

1481373195

C Vy underifran
[15] X18: Natspanningsmatning
[16] X19: Omkopplare "Nat pa"
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3.11 Apparatuppbyggnad axelmoduler MO VIAXIS® MXA

Enheterna har inga skyddskapor pa bilderna nedan.

3.11.1 Axelmodul MOVIAXIS® MXA, byggstorlek 1

A B
2— e
== |
== _— ‘
A
X9a = = | |
—r—
X9b F _:- |
== M—
o= prt——
1 ﬂﬁ [5]
£y )
pr—wr
61—
———
[ |
[71
B —F
[l
[10]
A Vy fran ovan B Vy framifran
[11  Systembuss [2]  Elektronikskarmplintar

X9a: Ingang, gront kontaktdon pa kabeln [3]  X10: Digitala ingangar
X9b: Utgang, rott kontaktdon pa kabeln  [4]  X11: Digitala utgangar

[5] X12: CAN2-buss

[6] 2 xindikering med 7 tecken

[71  X13: Anslutning motorgivare (resolver eller
Hiperface® + temperaturgivare)

[8]  Xb&a, X5b: 24 V-spanningsmatning
[9]  X4: Mellankretsanslutning
[10] Kraftskarmplint

(1]

(2]

(1]
(2]
[13]

|
&
"

-
Tl
WL
-r
ELE
=r
Al
-_
-y

[

—_—

t

1402906251

Vy underifran

X2: Motoranslutning
X6: Bromsstyrning
XT7: 1 sékerhetsrela
(tillvalsutférande)
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Apparatuppbyggnad axelmoduler MOVIAXIS® MXA

3.11.2 Axelmodul MOVIAXIS® MXA, byggstorlek 2

R —
——
- | —
S
AT —
N ¢ —
— .
e
Fom o ame
L Ee———
1
W —
——
L —
— ——
- s e
- ——
- e
= ——
[1] =
N —
| Ba— ]
wLE =
—
_‘A —
YT I
[

—0

x
©
[

x
©
[

A Vy fran ovan

[11  Systembuss
X9a: Ingang, gront kontaktdon pa kabeln
X9b: Utgang, rétt kontaktdon pa kabeln
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B

(2]
(3]
[4]
(3]
6]
(71

(8]
9]
[10]

Vy framifran
Elektronikskarmplintar
X10: Digitala ingangar
X11: Digitala utgangar
X12: CAN2-buss

2 x indikering med 7 tecken

X13: Anslutning motorgivare (resolver eller
Hiperface® + temperaturgivare)

X5a, X5b: 24 V-spanningsmatning
X4: Mellankretsanslutning

Kraftskarmplint

(1l
[12]
[13]

MM.°

H

[11]—

(12] i

b

13—

il il

|

1403023883

Vy underifran

(tillvalsutférande)

X2: Motoranslutning
X6: Bromsstyrning
X7, X8: 2 sakerhetsrelaer
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Apparatuppbyggnad axelmoduler MOVIAXIS® MXA

3.11.3 Axelmodul MOVIAXIS® MXA, byggstorlek 3

A B c
P—gmaenn e

== ap ==

| 3 E o—la ==

[ ]j@lg"’:; 6—l [13]— =

- e m@ —_—

1403027339
A Vy fran ovan B Vy framifran Cc Vy underifran
[11  Systembuss [2]  Elektronikskarmplintar [11] X2: Motoranslutning
X9a: Ingang, gront kontaktdon pa kabeln [3]  X10: Digitala ingangar [12] X6: Bromsstyrning
X9b: Utgang, rott kontaktdon pa kabeln [4]  X11: Digitala utgangar [13] X7, X8: 2 sakerhetsrelaer
[5] X12: CAN2-buss (tillvalsutférande)

[6] 2 xindikering med 7 tecken

[71  X13: Anslutning motorgivare (resolver eller
Hiperface® + temperaturgivare)

[8]  Xb5a, X5b: 24 V-spanningsmatning
[9]  X4: Mellankretsanslutning
[10] Kraftskarmplint
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Apparatuppbyggnad
Apparatuppbyggnad axelmoduler MOVIAXIS® MXA

3.11.4 Axelmodul MOVIAXIS® MXA, byggstorlek 4

(1]

fi-

i) i

m.

(1]

ﬂiﬁg}u

i
LT

|
| i
|

x
©
[

x

9b

Vy fran ovan
Systembuss

X9a: Ingang, gront kontaktdon pa kabeln

X9b: Utgang, rott kontaktdon pa kabeln

B

(2]
(3]
(4]
(3]
6]
(71

(8]
9]
[10]
(1]

B
2] ﬁp““ 0

(3] —gif|

191+

| 5&

Vy framifran
Elektronikskarmplintar
X10: Digitala ingangar
X11: Digitala utgangar
X12: CAN2-buss

2 x indikering med 7 tecken

X13: Anslutning motorgivare (resolver eller

Hiperface® + temperaturgivare)
X5a, X5b: 24 V-spanningsmatning
X4: Mellankretsanslutning

X2: Motoranslutning
Kraftskarmplint
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(13]

I
Al i

H
|

g

1403029771

Vy underifran

X6: Bromsstyrning

X7, X8: 2 sékerhetsrelaer
(tillvalsutférande)
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Apparatuppbyggnad
Apparatuppbyggnad axelmoduler MOVIAXIS® MXA

3.11.5 Axelmodul MOVIAXIS® MXA, byggstorlek 5

b
E°
|

" N — '1"__
g 12— - ! =)
1 A— Ll
1 =_=’:_—§ -
A—— " - ATE——— S -
4 [13] T -
| s S———
g :.-*. .-1“ L S -
(1] \eb =1 —— T
o = e —
- _=_
: i X9a
(o0
s i
B
(1) el
1403032203
A Vy fran ovan B Vy framifran Cc Vy underifran
[11  Systembuss [2]  Elektronikskarmplintar [12] X6: Bromsstyrning
X9a: Ingang, gront kontaktdon pa kabeln [3]  X10: Digitala ingangar [13] X7, X8: 2 sakerhetsrelaer
X9b: Utgang, rott kontaktdon pa kabeln  [4]  X11: Digitala utgangar (tillvalsutférande)

[5] X12: CAN2-buss
[6] 2 xindikering med 7 tecken

[71 ~ X13: Anslutning motorgivare (resolver eller
Hiperface® + temperaturgivare)

[8] Xb5a, X5b: 24 V-spanningsmatning
[9]  X4: Mellankretsanslutning

[10] X2: Motoranslutning

[11] Kraftskarmplint
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Apparatuppbyggnad
Apparatuppbyggnad axelmoduler MOVIAXIS® MXA

3.11.6 Axelmodul MOVIAXIS® MXA, byggstorlek 6

i

1
|

A Vy fran ovan
[11  Systembuss

I

(71—

(1]

X9a: Ingang, gront kontaktdon pa kabeln
X9b: Utgang, rott kontaktdon pa kabeln

B

(2]
(3]
[4]
(3]
6]
(71

(8]
(9]
(10]
(1]

Vy framifran
Elektronikskarmplintar
X10: Digitala ingangar
X11: Digitala utgangar
X12: CAN2-buss

2 x indikering med 7 tecken

MR

s

MUEEEN

[12]
(3]

X13: Anslutning motorgivare (resolver eller

Hiperface® + temperaturgivare)
X5a, X5b: 24 V-spanningsmatning
X4: Mellankretsanslutning

X2: Motoranslutning
Kraftskarmplint
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1403034635

Vy underifran

X6: Bromsstyrning

X7, X8: 2 sékerhetsrelaer
(tillvalsutférande)
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Apparatuppbyggnad
Systembuss i EtherCAT®-kompatibeIt eller CAN-baserat utférande

3.12 Systembuss i EtherCAT®-kompatibelt eller CAN-baserat utférande
Axelmodulerna kan ha olika systembussutféranden:

CAN-baserad systembuss SBus

+  EtherCAT®-kompatibel systembuss SBusPUS

Pa bilderna i kapitlet "Apparatuppbyggnad axelmoduler MOVIAXIS®MXA" visas axel-
modulerna med CAN-baserad systembuss SBus.

(Al
(B]
(1

(2
(3]
[4]
(3]

(8]
I a (1]

® 2

Bl s 4

1403141515

CAN-baserad systembuss SBus
EtherCAT®-kompatibel systembuss SBusPs

Omkopplare LAM
*  Omkopplarlage 0: Alla axelmoduler férutom den sista
*  Omkopplarlage 1: Sista axelmodulen i systemet

Omkopplare F1
*  Omkopplarlage 0: Leveranstillstand
*  Omkopplarlage 1: Reserverat for ytterligare funktioner

Lysdioden RUN, farg: grén/orange — indikerar driftstatusen for busselektronik och kommunikation
Lysdioden ERR, farg: réd — indikerar EtherCAT®-fel

Lysdioden Link IN, farg: gron — EtherCAT®-ansIutningen till enheten fore ar aktiv

Lysdioden Link OUT, farg: grén — EtherCAT®-ansIutningen till enheten efter ar aktiv
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Apparatuppbyggnad
Apparatuppbyggnad extrakomponent mastermodul MOVIAXIS® MXM

3.13 Apparatuppbyggnad extrakomponent mastermodul MOVIAXIS® MXM

Enheten har ingen skyddskapa pa bilderna nedan.

3.13.1 Mastermodul MOVIAXIS® MXM i utférande Gateway

Den har mastermodulen har beteckningen: MXM80A-000-000-00/UF.41B.

Mo—8 @&

Vy framifran

1] -[9] Plinttilldelning, se handbdckerna "Faltbuss-gateway UFR41B" och

"Faltbuss-gateway UFF41B"
[10] Jordningspunkt, hus
[11] X5a, X5b: 24 V-spanningsmatning

Montage- och driftsinstruktion — fleraxlig servoférstérkare MOVIAXIS®
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[2]
[3]

[4]

2695049739
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Apparatuppbyggnad
Apparatuppbyggnad extrakomponent mastermodul MOVIAXIS® MXM

3.13.2 Mastermodul MOVIAXIS® MXM i utférande MOVI-PLC®advanced
Den har mastermodulen har beteckningen: MXM80A-000-000-00/DHE41B.

1403147531

Vy framifran
[11-1[7] Plinttilldelning, se handboken "Styrsystemet MOVI-PLC® advanced DH.41B"

[8] Jordningspunkt, hus
9] X5a, X5b: 24 V-spanningsmatning
VARNING!

Mastermodulen kan skadas.

Mastermodulen far endast anvandas i ett system enligt beskrivningen i kapitlet "Axel-

systemsoversikt" (— sid 24). Separat drift leder till att mastermodulen skadas och ar
darfor forbjuden.
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Apparatuppbyggnad 3
Apparatuppbyggnad extrakomponent kondensatormodul MOVIAXIS® MXC

3.14 Apparatuppbyggnad extrakomponent kondensatormodul MOVIAXIS® Mmxc
Enheten har ingen skyddskapa pa bilden nedan.

3.14.1 Kondensatormodul MOVIAXIS® MXC

(1

2

(3]

1403149963

Vy framifran

[1] Driftsindikering (power)

[2] X5a, X5b: 24 V-spanningsmatning
[3] X4: Mellankretsanslutning
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Apparatuppbyggnad
Apparatuppbyggnad extrakomponent buffertmodul MOVIAXIS® MXB

3.15 Apparatuppbyggnad extrakomponent buffertmodul MOVIAXIS® vxB
Enheten har ingen skyddskapa pa bilden nedan.

3.15.1 Buffertmodul MOVIAXIS® MXB

(1

2

(3]

1403149963
Vy framifran
[1] utan funktion
[2] X5a, X5b: 24 V-spanningsmatning
[3] X4: Mellankretsanslutning
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Apparatuppbyggnad
Apparatuppbyggnad extrakomponent 24 V-modul med switchade matningsdon

3.16 Apparatuppbyggnad extrakomponent 24 V-modul med switchade
matningsdon MOVIAXIS® MXS

Enheten har ingen skyddskapa pa bilden nedan.

3.16.1 24 V-modul med switchade matningsdon MOVIAXIS® MXS

| B
A
w

|
1

—
-
[y

2

A Vy fran ovan B Vy framifran

[1] X16: Extern 24 V [2] Lysdiod State
[3] Lysdiod Load
[4] X5a, X5b: 24 V-spanningsmatning
[5] X4: Mellankretsanslutning
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Apparatuppbyggnad
Apparatuppbyggnad extrakomponent mellankretsurladdningsmodul MOVIAXIS®

3.17 Apparatuppbyggnad extrakomponent mellankretsurladdningsmodul
MOVIAXIS® MXZ

Enheten har ingen skyddskapa pa bilden nedan.

3.17.1 Mellankretsurladdningsmodul MOVIAXIS® MXZ

[4]

(3] ="

1672652043

Vy framifran

[1] X14: Styrkontaktdon

[2] X5a, X5b: 24 V-spanningsmatning

[3] X4: Mellankretsanslutning

[4] X15: Anslutning av bromsmotstand for urladdning
[5] Kraftskarmplint
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Apparatuppbyggnad
Moduler som kan kombineras i tvadelat axelsystem

3.18 Moduler som kan kombineras i tvadelat axelsystem

Tvadelade axelsystem far endast realiseras med enheterna som anges i den har
montage- och driftsinstruktionen.

VARNING!

Observera att s& manga axelmoduler MXA som mdjligt ska installeras pa den nedersta

raden innan max. fyra axelmoduler MXA i byggstorlek 1 eller 2 installeras pa den 6vre
raden.

Det maximala antalet pa atta axelmoduler MXA per matningsmodul med in- och ater-
matning MXR far inte dverskridas.

Enheter som kan kombineras:
Foljande bild visar exempel pa tvadelad uppbyggnad av MOVIAXIS®-moduler.

ffffffffff

[
31 BIYf=

,,,,,,,,,,

————————————————————————————

[2] [4] [4] [4]

[5] [6]

Foljande MOVIAXIS®-moduler kan kombineras:

[1] en mastermodul MXM

[2] en matningsmodul med in- och atermatning MXR
[3] max. fyra axelmoduler MXA byggstorlek 1 eller 2
[4] axelmoduler MXA byggstorlek 1 — 6

[5] en natdrossel for MXR

[6] ett natfilter for MXR

Modulernas antal och byggstorlek anges i projekteringen.

Montage- och driftsinstruktion — fleraxlig servoférstérkare MOVIAXIS®
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Apparatuppbyggnad
Tillvalskombinationer vid leverans

3.19 Tillvalskombinationer vid leverans
Axelmodulerna omfattar ett uppbyggnadssystem som kan bara upp till tre tillval.

|_| (1]
| H\ 2]

T

N

A

3]

1403556235

[1 = 3] Plats 1 — 3, belaggning, se tabellen nedan
[4] Styrkretskort — grundapparatens komponenter

3.19.1 EtherCAT®-kompatibla apparater
Foljande tabell visar mojliga kombinationer och vilka kort som hor till vilka kortplatser.

Kombinationer Tillvalen kan anvandas i féljande kombinationer:
med EtherCAT®- Kombinati Kortplats 1 Kortplats 2 Kortplats 3
kompatibel ombination ortpla ortpla ortplats
systembuss 1
2
3 XIATA
4 XIO1MA XGH
5 XGS
6 XIO1MA
7
8 XSE24A XGH
XIAT1A —_—
9 XGS
10 XIA11A
11
12 XGS XGH
13 XGH
14
XGS
15 XGS
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Apparatuppbyggnad 3
Tillvalskombinationer vid leverans

3.19.2 CAN-utforande av apparaterna

Kombinationer
med féltbuss

Kombinationer
med XIO

Foljande tabeller visar méjliga kombinationer och vilka kort som hor till vilka kortplatser.

Faltbusstillvalen kan anvandas i féljande kombinationer:

Kombination Kortplats 1 Kortplats 2 Kortplats 3
1 Faltbusstillval)
2
3 XIA11A
4 XIO11A XGH
5 XGS
6 Faltbusstillval XIO11A
7
8 XGH
XIA11A

9 XGS
10 XIA11A
11 Faltbusstillval
12 XGS XGH

Faltbusstillval
13 XGH
14 Faltbusstillval

XGS

15 XGS Faltbusstillval

1) XFE24A: EtherCAT; XFP11A: PROFIBUS; XFA11A: K-Net

Tillvalen kan anvandas i féljande kombinationer:

Kombination Kortplats 1 Kortplats 2 Kortplats 3

1
2 XIA11A
3 XGH
4 XGS
5 XGH

XIA11A
6 XGS

XIO11A
7 XGS
XGH

8 XGH
9 XGS XGS
10
11 XIO11A XGH
12 XGS
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Apparatuppbyggnad
Tillvalskombinationer vid leverans

Kombinationer Tillvalen kan anvandas i féljande kombinationer:
med XIA
Kombination Kortplats 1 Kortplats 2 Kortplats 3
1
2 XGH
3 XGS
4 XGS
XGH
5 XIAT1A XGH
6 XGS XGS
7
8 XIAT1A XGH
9 XGS
Kombinationer Tillvalen kan anvandas i féljande kombinationer:
med endast Kombinati Kortplats 1 Kortplats 2 Kortplats 3
XGH, XGS ombination ortpla ortpla . ortplats
1
2 XGS XGH
3 XGH
Kombinationer Tillvalen kan anvandas i féljande kombinationer:
med endast XGS ——
Kombination Kortplats 1 Kortplats 2 Kortplats 3
1
XGS
2 XGS
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Apparatuppbyggnad
Tillval multigivarkort XGH11A, XGS11A

3.20 Tillval multigivarkort XGH11A, XGS11A

Multigivarkortet utdékar MOVIAXIS®—systemet sa att fler givare kan utvarderas.

Det finns tva multigivarkort som ska valjas efter givartypen som ska utvarderas, se givar-
listan i katalogen "Fleraxliga servoforstarkare MOVIAXIS®". Det finns aven en analog

differentiell ingang (10 V).

[X61]

[X63]

3.20.1 Funktionsoversikt

XGH

XGS

[X61]

1403558667

Foljande funktioner och givartyper kan utvarderas med multigivarkortet:

Funktioner

Utférande
XGH

Utférande
XGS

SSI-funktion

X

Hiperface®-funktion

EnDat 2.1-funktion

Inkrementalgivar-/sin-cos-funktion

Encoder-simulering

Temperaturutvardering

Analog differentiell ingang £10 V

Spanningsmatning 24 V (tillval)

Resolver

Montage- och driftsinstruktion — fleraxlig servoférstérkare MOVIAXIS®
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Apparatuppbyggnad
Tillval multigivarkort XGH11A, XGS11A

* HTL-givare kan anvandas med en granssnittsomvandlare HTL — TTL. Gréns-
snittsomvandlaren har artikelnummer 1881 809.

* Jordbaserade HTL-givare kan anvdndas med en granssnittsomvandlare HTL —
TTL. Granssnittsomvandlaren har artikelnummer 1881 876.

* Inga resolver kan utvarderas med multigivarkortet.

3.20.2 Anslutningsteknik multigivarkort
Begrénsning av utvdrdering av ingdngarna nér I/0O- och multigivarkort anvénds i axelmodulen

TIPS

Om tva I/0O- och ett multigivarkort eller ett 1/0O- och tva multigivarkort anvands i axelmo-
® dulen (se tabellen nedan), finns féljande begransningar vid utvarderingen av in- och

1 utgangarna:

Endast in- och utgangar (om sadana finns) pa tva kort kan utvarderas.

Variant Anslutet kort Anslutet kort Anslutet kort
1 1/0-kort 1/0-kort Multigivarkort
2 1/O-kort Multigivarkort Multigivarkort

Kretsscheman fér givare med extern spdnningsmatning

Kretsschemana visar anslutningen av ett och tva multigivarkort med 12 V- och 24 V-
spanningsmatning och givarstréommar éver och under 500 mA.

Exempel: Kretsschema med ett multigivarkort med 12 V-spanningsmatning:

(1]
X61 | ]
[ o]
(DGND) 3 | 1=
(+24 V) 4 | =]
[
X63 / X64
, 2]
L
1722409867
[1]  Multigivarkort [2] Givare

Montage- och driftsinstruktion — fleraxlig servoférstérkare MOVIAXIS®




Apparatuppbyggnad
Tillval multigivarkort XGH11A, XGS11A

Exempel: Kretsschema med ett multigivarkort med 24 V-spanningsmatning och | < 500 mA:

[2] ]

X61 | J]
(DGND) 3 [ GND
(+24 V) 4 ! +24 'V

[ ] F

(o]

<

o)
X63 / X64

e (3]

1722412939

[1]  Spanningskalla [3] Givare

[2]  Multigivarkort

Exempel: Kretsschema med ett multigivarkort med 12/24 V-spanningsmatning och sum-
mastrom > 500 mA:

(1

X61

(DGND) 3 GND

(+24 V) 4 = +12V/24V

X63 / X64

(3]
1722416651

[11  Spanningskalla [3] Givare 1
[2]  Multigivarkort [4] Givare 2

Montage- och driftsinstruktion — fleraxlig servoférstérkare MOVIAXIS®
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Apparatuppbyggnad
Tillval multigivarkort XGH11A, XGS11A

1

Kretsschema med tva multigivarkort med 24 V-spanningsmatning och summastrém
< 800 mA:
[2] ]

X61 .
GND

(DGND) 3 | = D,
+24Vy 4 | &2 +
( ) [+ ] F

X63 / X64

(3]

X61

(DGND) 3
(+24 V) 4

o -_.:_X

(=

X63 / X64

s [4]

L |

1722560523

[1]  Spanningskalla [3] Givare 1
[2]  Multigivarkort [4] Givare 2

TIPS

Observera max. strom i tabellen nedan.

Matning av
multigivarkort

Tabellen nedan visar max. tillaten strém fér matning av multigivarkort XGH och XGS via

MOVIAXIS®-grundapparaten.
Max. tillaten strom I,
500 mA

800 mA ")

Antal multigivarkort
1st

2 st
1) MOVIAXIS® kan totalt ge max. 800 mA fér matning av multigivarkort
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Apparatuppbyggnad
Tillval multigivarkort XGH11A, XGS11A

3.20.3 Anslutning och plintbeskrivning for kortet

Stifttilldelning X61

Stifttilldelning
X62 givar-/
emulatorsignaler

Stifttilldelning X63

XGH X64 XGS
med TTL-givare,
sin/cos-givare

Plint

Kortfattad
beskrivning

X61

Tilldelning

Kontaktdonstyp

Al O+ Analog differentiell

3 DGND Referens for stift 4

Al 0- ingang

24V givare (tillval)

n.c.

Mini Combicon 3.5,
5-polig. Max. ledararea:
Spanningsmatning | 0.5 mm?

Plint

Kortfattad

Tilldelning beskrivning

Kontaktdonstyp

X62

Signalspar A (cos+)

Signalspar B (sin+)

Signalspar C

n.c.”

DGND Givar-/emulator-

signaler
Signalspar A_N (cos-)

Signalspar B_N (sin-)

Signalspar C_N

Ingen kabel far anslutas

©| o N o o b WIN -

n.c.

D-sub 9-polig
(male)

Plint

Funktion hos TTL-givare, sin/cos-givare
X63 (XGH)

Kontaktdonstyp

N

Signalspar A (cos+)

Signalspar B (sin+)
Signalspar C

n.c.”

n.c.
TF/TH/KTY-

n.c.

0N o a0 N

DGND
Signalspar A_N (cos-)

D-sub 15-polig
(female)

Signalspar B_N (sin-)

1
12

Signalspar C_N

n.c.

13

n.c.

14
15

TF/TH/KTY+
Us

Ingen kabel far anslutas
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Apparatuppbyggnad
Tillval multigivarkort XGH11A, XGS11A

Stifttilldelning
X63 XGH X64

- B - ®_i
XGS med Plint Funktion hos Hiperface™-givare Kontaktdonstyp

Hiperface-givare X63 (XGH)

Signalspar A (cos+)

Signalspar B (sin+)

n.c. D
DATA+

n.c.
TF/TH/IKTY-

n.c.

DGND

Signalspar A_N (cos-)

D-sub 15-polig
(female)

O o N oo o Ml WIN -

-
o

Signalspar B_N (sin-)

N
-

n.c.
DATA-

RN ENEN
w N

n.c.
TF/TH/KTY +
Us

N
SN

-
[¢,]

1) Ingen kabel far anslutas

Stifttilldelning

X63 XGH X64 : :
XGS med EnDat Plint Funktion hos EnDat 2.1 Kontaktdonstyp

2.1 X63 (XGH)

N

Signalspar A

Signalspar B
Puls+
DATA+

n.c. D
TF/TH/KTY-

n.c.
DGND
Signalspar A_N

D-sub 15-polig
(female)

© 0N/ g bh|w N

-
o

Signalspar B_N

-
N

Puls-
DATA-

-
N

-
w

n.c.
TF/TH/KTY +
Us

N
n

-
(¢)]

1) Ingen kabel far anslutas
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Apparatuppbyggnad

Tillval multigivarkort XGH11A, XGS11A

Stifttilldelning
X64 XGS med SSI

Stifttilldelning
X64 XGS med SSI
(AV1Y)

Funktion hos SSI

Kontaktdonstyp

X64 (XGS)

n.c.”

n.c.

Puls+

DATA+

n.c.

TF/TH/IKTY-

n.c.

DGND

O o N oo o Ml WIN -

-
o

n.c.

n.c.

N
N

Puls-

= A
w N

DATA-

n.c.

N
SN

TE/TH/KTY +

-
[¢,]

Ingen kabel far anslutas

Us

D-sub 15-polig
(female)

Funktion hos SSI (AV1Y)
X64 (XGS)

Kontaktdonstyp

N

Signalspar A (cos+)

Signalspar B (sin+)

Puls+

DATA+

n.c. D
TF/TH/KTY-

n.c.

© 0N/ O bh|w N

DGND
Signalspar A_N (cos-)

-
o

Signalspar B_N (sin-)

=
N =

Puls-
DATA-

-
w

n.c.

N
n

-
(¢)]

TF/TH/KTY+
Us

D-sub 15-polig
(female)

Ingen kabel far anslutas
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Apparatuppbyggnad
Tillval multigivarkort XGH11A, XGS11A

3.20.4 Anslutningsteknik TTL-givare till multigivarkort XGH, XGS
Foljande givare far anslutas till X63, X64 (ingang for externa givare):

+ DC-5 V-TTL-givare med DC-5 V-spanningsmatning typ ES1T, ES2T, EV1T, EV2T
eller EH1T med tillvalet DWI11A eller givare med signalniva enligt RS422.

TTL-givare

DC-5 V-spénnings-
matning

XGH, X63/64:

ES1T / ES2T / EVAT/ EV2T | EH1T ¢

UB 1L K1 K2 KO

NN

©”

KT K2 Ko
UBLA B CABGC

TTL-givare med DC-5 V-matning ES1T, ES2T, EV1T, EV2T eller EH1T maste anslutas
via tillvalet "DC-5 V-givarmatning typ DWI11A" (artikelnummer 822 759 4).

Anslutning av TTL-givare via DWI11A som motorgivare till XGH, XGS:

. max. 5m o
1 A(K1)éE — 1 DWIMA
= nery GN ! .
9 A (KT)EN 6|
2 B (K2)RR =2
10 B (K2)BY L7
3 C(Ko)PKi L3
11 C (K0) &Y —8
15 UB-TH—s — 9
8 L2t —+5
‘,‘ BK M*'\I ‘,‘
| ,': Va5 "“ ,':
© max. 100 m @“
A(K1)YE —1
A (K1) CN 6
B(k2)RD 2
B(K2)BU 7|5
i i
C(Ko)&Y L g |&
IBN|E S
vl 4
@ @

1722567691

* Anslut sensorledningen (VT) pa givaren till UB. Bygla inte till DWI11A!
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Apparatuppbyggnad

Tillval multigivarkort XGH11A, XGS11A

DC-5 V-givarmatning typ DWI11A

Beskrivning Nar en inkrementalgivare med DC-5 V-givarmatning anvands ska tillvalet DC-5 V-givar-
matning typ DWI11A installeras mellan omformaren och inkrementalgivaren.
Tillvalet ger reglerad DC-5 V-matning till givaren. DC-12 V-matningen av givaringang-
arna omvandlas till DC 5 V av en spanningsregulator. Matningsspanningen i givaren
mats via en sensorkabel och spanningsfallet i givarkabeln kompenseras.
Inkrementalgivare med DC-5 V-givarmatning far inte anslutas direkt till givaringangarna
X14: och X15: Givarna skulle da forstoras.
TIPS
Om sensorkabeln kortsluts kan spanningen i den anslutna givaren bli hoégre an vad

° som ar tillatet.
Rekommendation Anvand fardig kabel fran SEW for att ansluta givaren.
Mattritning Matt i mm (tum)

Tekniska data

Iﬁ A ]
w I
=
[any
g A
> —

. 2 3

> o |

= o

x [Te) L—
NS T

T=L|leat

=
=

I

T Tt

<

22.5 (0.886)

1722678155

Tillvalet DWI11A monteras i apparatskapet pa en skena (EN 50022-35 x 7,5).

Tillval DC-5 V-givarmatning typ DWI11A

Artikelnummer

822759 4

Spanningsingang

Spanningsmatning, givare

DC 10 = 30V, lyay = DC 120 mA
DC +5 V (till Upax = +10 V), Iay = DC 300 mA

Max. ledningsléangd

totalt 100 m (328 ft)

Anvand endast skdrmad kabel med parvist tvinnade ledare

(A och A, B och B, C och C) for att ansluta givare och DWI11A
samt DWI11A och MOVIAXIS®.
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Apparatuppbyggnad
Tillval faltbussgranssnitt PROFIBUS XFP11A

3.21 Tillval faltbussgrédnssnitt PROFIBUS XFP11A
3.21.1 Plinttilldelning

DIP-
Vy framifran XFP11A Beskrivning omkopplare | Funktion
Plint
RUN: PROFIBUS-driftslysdiod Visar att busselektroniken fungerar korrekt.
Qe (gron)
BUS FAULT: PROFIBUS-fellys- Visar att det finns PROFIBUS-DP-fel.
diod (rod)
Tilldelning
X31: PROFIBUS-anslutning X31:1 N.C.
X31:2 N.C.
X31:3 RxD/TxD-P
X31:4 CNTR-P
X31:5 DGND (M5V)
X31:6 VP (P5V/100 mA)
X31:7 N.C.
X31:8 RxD/TxD-N
X31:9 DGND (M5V)
ADDRESS: DIP-omkopplare 20 Signifikans: 1
for instdllning av PROFIBUS- 21 Signifikans: 2
stationsadress 22 Signifikans: 4
28 Signifikans: 8
24 Signifikans: 16
1403606795 25 Signifikans: 32
26 Signifikans: 64
nc Reserverad

3.21.2 Stifttilldelning

Anslutning till PROFIBUS-natet sker via ett 9-polig D-sub-kontaktdon enligt IEC 61158.
T-bussanslutningen maste goras med ett motsvarande utfért kontaktdon.

[2]
RxD/TxD-P 3
RxD/TxD-N 8 %
CNTR-P 4 ?\
DGND (M5V) | 5 (3]
VP (P5V/100mA)] 6
DGND (M5V) | 9

1404268427

[1] 9-poligt D-sub-kontaktdon
[2] Signalledning, tvinnad
[3] Kontakt med stor yta mellan kontaktdonskapsling och skarm
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Apparatuppbyggnad
Tillval faltbussgranssnitt PROFIBUS XFP11A

Anslutning Anslutning av tillvalet XFP11A till PROFIBUS-systemet gors i regel via en tvinnad, skar-
MOVIAXIS®/ mad tvaledarkabel. Vid valet av busskontaktdon maste man tanka pa att det ska klara
PROFIBUS den maximala éverforingshastigheten.
Anslutningen av tvaledarkabeln till PROFIBUS-kontaktdonet gors via stift 3 (RxD/TxD-P)
och stift 8 (RxD/TxD-N). Kommunikationen sker via dessa bada stift. RS-485-signalerna
RxD/TxD-P och RxD/TxD-N maste ha samma stiftarrangemang fér alla PROFIBUS-del-
tagare.
Via stift 4 (CNTR-P) ger PROFIBUS-granssnittet en TTL-styrsignal for en repeater eller
FO-adapter (referens = stift 9).
TIPS
Bussdeltagarna maste ha en "hard", gemensam referenspotential om busskabeln ar
® lang.
Kommunikations- Drift av XFP11A med kommunikationshastigheter > 1,5 MBaud ar endast méjlig med
hastigheter speciella 12 MBaud-Profibus-kontaktdon.
Overstigande
1,5 MBaud

3.21.3 Instéllning av stationsadress

PROFIBUS-stationsadresser stélls in med DIP-omkopplarna 2° — 2° pa tillvalskortet.
MOVIAXIS® stoder adressomradet 0 - 125.

= Fran fabrik ar PROFIBUS-stationsadress 4 installd:
[ = [l
e

=
L]
=

N
o

20 _ signifikans: 1 x 0 =0

1 2! signifikans: 2 x 0 =0
2" 22 signifikans: 4 x 1= 4
23 — signifikans: 8 x 0 =0

2* _ signifikans: 16 x 0= 0
2%, signifikans: 32 x 0 =0
25 _ signifikans: 64 x 0 =0

1403606795
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Apparatuppbyggnad
Tillval faltbussgranssnitt K-Net XFA11A

Om PROFIBUS-stationsadressen andras under drift verkstalls detta inte omgaende.
Andringen verkstalls forst nar servoforstarkaren tillkopplas pa nytt (nat +24 V FRAN/

TILL).
b Exempel: Instéllning av PROFIBUS-stationsadress 17
E ROn

e
IH 3 01
- 20 In| 2% signifikans: 1x 1 =1
. 1 |a| 2! - signifikans:2x0=0
2 22 _, signifikans: 4 x 0 = 0
22 [=f 23, signifikans: 8 x 0 =0
23 n
4 |a
25 24  signifikans: 16 x 1 = 16
2° |=[ 25 signifikans: 32x0=0
26 |a 25 , signifikans: 64 x 0 = 0
nc "]

1403606795

3.22 Tillval faltbussgrédnssnitt K-Net XFA11A

Faltbussgranssnittet XFA11A (K-Net) ar en slavkomponent som ansluts till ett seriellt
bussystem foér datadverforing med hdg hastighet. Montera max. ett faltbussgranssnitt
XFA11A per axelmodul.

3.22.1 Plinttilldelning

Kortfattad beskrivning Plint

Anslutning K-Net (RJ45-hylsdon)  X31

Ll

Anslutning K-Net (RJ45-hylsdon) | X32

‘ X2 A3 i e I
m

TIPS

X31 och X32 kan antingen anvandas som in- eller utgang.
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Apparatuppbyggnad 3
Tillval XFE24A — faltbussgranssnitt EtherCAT®

3.22.2 Tekniska data

K-Net

Galvaniskt isolerad nej
Bussbandbredd max. 50 Mbit/s
Anslutningssatt 2 x RJ-45
Max. bussutbredning 50 m
Overféringsmedium CAT7-kabel

3.23 Tillval XFE24A - filtbussgrinssnitt EtherCAT®

Faltbussgranssnittet XFE24A ar en slavkomponent som ansluts till EtherCAT®-natverk.
Max. ett faltbussgranssnitt XFE24A kan monteras i en axelmodul. Faltbussgranssnittet
XFE24A gor att MOVIAXIS® kan kommunicera med alla EtherCAT®-mastersystem. Alla
standardiseringar av ETG (EtherCAT Technology Group), t.ex. kablage, kan anvandas.
Kunden maste anordna kablage till framsidan.

e [11 Omkopplare LAM

% : 3 *  Omkopplarlage 0: Alla axelmoduler férutom den sista
Fi - pnE— ] « Omkopplarlage 1: Sista axelmodulen i systemet

Omkopplare F1
*  Omkopplarlage 0: Leveranstillstand

.RUN 2] »  Omkopplarlage 1: Reserverat for ytterligare funktioner
.ERR 13] [2] Lysdioden RUN, farg: gron/orange
[3] Lysdioden ERR, farg: rod

_ Unk.IN
i ok fffpour
1

41 [4] Lysdioden Link IN, farg: grén
51  [5] Lysdioden Link OUT, farg: grén
[6] Bussingang
[7] Bussutgang

EtherCAT

6]

(71

l':;% Ilﬂ-l'r-_-b\' .
e
"“‘&. :

ey

1405195019

Mer information om EtherCAT®-faltbusskort finns i handboken "Fleraxliga servoforstar-
kare MOVIAXIS® MX faltbussgranssnitt XFE24A EtherCAT".
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Apparatuppbyggnad

Tillval XSE24A — EtherCAT®-kompatibel systembuss SBusP!US

3.23.1 Tekniska data

Tillval XFE24A

Standarder

IEC 61158, IEC 61784-2

Baudrate

Anslutningssitt

100 MBaud Vollduplex
2 x RJ45 (8x8 modularJack)

Bussterminering

Ej integrerat eftersom busstermineringen aktiveras automatiskt.

OSl Layer

Stationsadress

ETHERNET II
Installning i EtherCAT®-mastern

Vendor-ID

0 x 59 (CANopen Vendor ID)

EtherCAT® services

CoE (CANopen over EtherCAT®)

+  VOE (Simple MOVILINK®-Protocol over EtherCAT®)

fran firmware-status 21 eller hogre
PC-program MOVITOOLS® MotionStudio fr.o.m. version 5.40

Firmware-status MOVIAXIS®
Hjalpmedel for idrifttagning

3.24 Tillval XSE24A — EtherCAT®-kompatibel systembuss SBusP!Vs

Den EtherCAT®-kompatibIa systembussen XSE24A ar en axelintern tillvalskomponent.
Med den har komponenten realiseras en EtherCAT®-kompatibeI hdghastighetssystem-
buss for MOVIAXIS®. Tillvalskomponenten XSE24A &r inget faltbussgranssnitt och kan
inte anvandas for kommunikation med EtherCAT®-masterenheter fran andra tillverkare.

Systemkablaget ansluts tilsammans med kablaget for CAN-systembussen SBus med
det medféljande RJ45-kontaktdonet pa apparatens ovansida. CAN-systembussen
SBus kan inte anvandas nar XSE24A anvands.

e | [11  Omkopplare LAM

§ |‘ - *  Omkopplarlage 0: Alla axelmoduler férutom den sista
LM — M *  Omkopplarlage 1: Sista axelmodulen i systemet
F1 [2] [2] Omkopplare F1

*  Omkopplarlage 0: Leveranstillstand
13] *  Omkopplarlage 1: Reserverat for ytterligare funktioner
.ERR [4] [3] Lysdioden RUN, farg: gron/orange
[4] Lysdioden ERR, farg: rod

ey U [51 (5] Lysdioden Link IN, farg: grén
Vo (fpour 6]  [6] Lysdioden Link OUT, farg: grén
|
|
|

|

|

1405197451

Montage- och driftsinstruktion — fleraxlig servoférstérkare MOVIAXIS®




Apparatuppbyggnad
Tillval in-/utgangskort typ XIO11A

3.25 Tillval in-/utgangskort typ XIO11A

3.25.1 Matning

TIPS

Information om jordbeteckningarna som anvands i kretsschemana nedan finns i
kapitlet "Plinttilldelning".

VARNING!

Mellan servoférstarkaren och de digitala in- och utgangarna pa XlO-kortet finns galva-
nisk isolering.

Observera att de digitala in- och utgangarna inte &r galvaniskt isolerande mellan
varandra.

+ Modulens logik forsérjs via MOVIAXIS®.

+ Digitala in- och utgangar forsérjs via DCOM- och 24 V-plintarna pa framsidan.
Matningsspanningen maste sdkras med 4 A, se kapitlet "UL-riktig installation”
(— sid 115).

» De digitala in- och utgangarna ar galvaniskt isolerade mot logikmatningen.

3.25.2 Modulreaktion

Kortslutning

Koppling av
induktiva
belastningar

Parallellkoppling
av digitala
utgéngar

Vid kortslutning i en digital utgang 6vergar drivkretsen till pulsdrift och skyddar sig sjalv.
Den digitala utgangens status behalls.

Nar kortslutningen har atgardats har den digitala utgangen den status som anges av
MOVIAXIS®.

* Modulen har ingen intern frihjulsdiod fér upptagning av induktiv kraft nar induktiva
belastningar frankopplas.

» Den induktiva belastningskapaciteten per utgang ar 100 mJ vid en frekvens pa 1 Hz.

» Den induktiva kraften omvandlas till virme i switchtransistorn. Spanning pa -47 V
uppstar. Kraften bryts da ned snabbare &n om en frihjulsdiod skulle anvandas.

+ Utgangarnas belastningskapacitet med induktiv belastning kan 6kas nar en extern
frihjulsdiod anvands. Frankopplingstiden forlangs da avsevart.

Det gér att parallellkoppla 2 digitala utgangar, da férdubblas markstrommen.
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Apparatuppbyggnad
Tillval in-/utgangskort typ XIO11A

3.25.3 Plinttilldelning

Beteckning Plint Kontaktdon | Kontaktdonsstorlek

DCOM
+24V
DO O
DO 1
DO 2
DO 3
DO 4
DO 5
DO 6
DO 7
DI O
DI 1
DI 2
DI3
DI 4
DI 5
DI 6
D17

X21

© o N/ g Ml WOIN =

COMBICON 5.08
En ledare per plint: 0,20 - 1,5 mm?
Tva ledare per plint: 0,25 - 1,5 mm?

-
o

X22

O N/OoO|lga M O®ON -

Anslutnings-
schema

Koppling av
digitala ingangar

+24V

DCOM A

XIO11A

+24v] | Spénni.ngs-
matning

DCOM

L—— ¢

DIO

Logik

1l

DGND DGND

DCOM DCOM

1405257355
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Apparatuppbyggnad 3
Tillval in-/utgangskort typ XIA11A

Koppling av
digitala utgangar

+24V

DCOM

I
1
XIO11A i
24V [
!
i
I i
DCOM 1
Last 1 -” |
DCOM |_Qg|k
L
Do DGND DGND

DCOM

1405259787
TIPS
Om 24 V-matningen for utgangarna bryts fungerar inte heller ingangarna.
i
3.26 Tillval in-/utgangskort typ XIA11A
TIPS
Information om jordbeteckningarna som anvands i kretsschemana nedan finns i
P kapitlet "Plinttilldelning" (— sid 64).
VARNING!

Mellan servoforstarkaren och de analoga in- och utgangarna pa XIA-kortet finns ingen
galvanisk isolering.

3.26.1 Matning
* Modulens logik forsorjs via MOVIAXIS®.
* Analoga in- och utgangar forsorjs ocksa via MOVIAXIS®.

+ Digitala in- och utgangar forsérjs via DCOM- och 24 V-plintarna pa framsidan.
Matningsspanningen maste sadkras med 4 A, se kapitlet "UL-riktig installation”
(— sid 115).

» De digitala in- och utgangarna ar galvaniskt isolerade mot logikmatningen.
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Apparatuppbyggnad
Tillval in-/utgangskort typ XIA11A

3.26.2 Modulreaktion

Kortslutning Vid kortslutning i en digital utgang 6vergar drivkretsen till pulsdrift och skyddar sig sjalv.
Den digitala utgangens status behalls.

Nar kortslutningen har atgardats har den digitala utgangen den status som anges av

MOVIAXIS®.
Koppling av * Modulen har ingen intern frihjulsdiod fér upptagning av induktiv kraft nar induktiva
induktiva belastningar frankopplas.
belastningar + Den induktiva belastningskapaciteten per utgang ar 100 mJ vid en frekvens pa 1 Hz.

» Den induktiva kraften omvandlas till vdrme i switchtransistorn. Spanning pa -47 V
uppstar. Kraften bryts da ned snabbare dn om en frihjulsdiod skulle anvéndas.

+ Utgangarnas belastningskapacitet med induktiv belastning kan 6kas nar en extern
frihjulsdiod anvands. Frankopplingstiden forlangs da avsevart.

Parallellkoppling Det gar att parallellkoppla 2 digitala utgangar, da férdubblas markstrommen.
av digitala
utgangar

3.26.3 Plinttilldelning

Beteckning Plint
DCOM
24V
DO O
DO 1
DO 2
DO 3
DI O
DI 1

DI 2
DI 3
Al O+
Al 0-
Al 1+
Al 1-
AO O
AO 1
DGND
DGND

X25

©| oo N oo o b~ WIN -

COMBICON 5.08
En ledare per plint: 0,20 — 1,5 mm?
Tva ledare per plint: 0,25 — 1,5 mm

-
o

2

X26

o N O g W N -
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Apparatuppbyggnad 3
Tillval in-/utgangskort typ XIA11A

Anslutnings-
schema
Koppling av
digitala ingangar
+24V -
DCOM A
|
XIAT1A :
i
I |
+24V] | Spanm‘ngs- i
matning i
i
DCOM |
i
:
|
DIO i
: Logik
i T
DCOM DCOM | DGND DGND
|
i
i
I
1405407883
Koppling av
digitala utgéngar
+24V o
DCOM
|
XIA11A :
+24V |
1
I i
|
DCOM .
Last ) 1 :“ I
DCOM ¥ Logik
|
' I
DOo O DCOM : DGND DGND
i
é
1
1405410315

TIPS

Den analoga/digitala komponenten XIA11A har ingen intern frihjulsdiod.
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Apparatuppbyggnad
Tillval in-/utgangskort typ XIA11A

Koppling av
analoga ingangar

XIA11A
Sensor

-10V<U<10V

+ /(\ 77777777777 /ﬁ\ +
[ [
@ Vo ll i _| A0 ADC Logic
,,,,,,,, - -\ T

L
DGND DGND

—
DGND
Jordskena o
h
DGND
1405520011
Koppling av
analoga utgangar
XIA11A
Stélldon
T T T AO0 )
IN+—— — < DAC — Logic
IN_ 1 I I I -L -L
T fffffff ®-’DGND DGND DGND  DGND
DGND
DGND
Jordskena PY
ps
DGND
1405522443

TIPS

Den analoga/digitala komponenten XIA11A har ingen intern frihjulsdiod.
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Installation
Mekanisk installation

4 Installation
4.1 Mekanisk installation

A VARNING!

Installera inga defekta eller skadade moduler i den fleraxliga servoférstarkaren
MOVIAXIS® MX, du kan skada dig sjalv eller utrustningen.

» Kontrollera om modulerna till den fleraxliga servoférstarkaren MOVIAXIS® MX har
synliga skador innan de monteras, byt i sa fall ut dem.

« Kontrollera att alla delar finns med.

VARNING!

Monteringsplattan i apparatskapet maste ha stor ledande yta (ren metall med bra led-
formaga) for forstarkarsystemet. Endast nar monteringsplattan har stor ledande yta
monteras den fleraxliga servoforstarkaren MOVIAXIS® MX EMC-riktigt.

» Markera 4 borrhal per apparat fér gdngorna pa monteringsplattan (— sid 68) enligt
tabellen nedan. Placera halen med en tolerans enligt ISO 2768-mK.

+ Sidavstandet mellan 2 axelsystem maste uppga till minst 30 mm.
* Placera apparater i ett system utan mellanrum bredvid varandra.

» Skar en passande ganga i monteringsplattan och skruva fast modulerna till servofor-
starkaren MOVIAXIS® MX med M6-skruvar. Skruvens skalle ska ha en diameter pa
10 mm —12 mm.

Foljande tabell visar matten fér modulernas husbaksida.

Matt for husets baksida MOVIAXIS® MX

MOVIAXIS® MX A B Cc D

[mm] [mm] [mm] [mm]
Axelmodul byggstorlek 1 60 30 353 362.5
Axelmodul byggstorlek 2 90 60 353 362.5
Axelmodul byggstorlek 3 90 60 453 462.5
Axelmodul byggstorlek 4 120 90 453 462.5
Axelmodul byggstorlek 5 150 120 453 462.5
Axelmodul byggstorlek 6 210 180 453 462.5
Matningsmodul byggstorlek 1 90 60 353 362.5
Matningsmodul MXP81 120 90 288 297.5
Matningsmodul byggstorlek 2 90 60 453 462.5
Matningsmodul byggstorlek 3 150 120 453 462.5
Matningsmodul med in- och 210 180 453 462.5
atermatning™
Dampningsmodul 120 90 353 362.5

Tabellen fortsatter pa nasta sida
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Matt fér husets baksida MOVIAXIS® MX

MOVIAXIS® MX A B c D

[mm] [mm] [mm] [mm]
Mastermodul 60 30 353 362.5
Kondensatormodul 150 120 453 462.5
Buffertmodul 150 120 453 462.5
24 V-modul med switchade 60 30 353 362.5
matningsdon
Mellankretsurladdningsmodul 120 90 288 297.5

1) Mer information om matningsmodulen med in- och atermatning finns i handboken "Matningsmodul med
in- och atermatning MXR".

411 Husbaksida pa MOVIAXIS®-moduler

15

28

1405572875

1) Gangans placering

2) Tabellen med matt finns i kapitlet "Mekanisk installation" (— sid 67).
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4.1.2 Minsta fria utrymme och monteringsposition

* For korrekt kylning, [dmna 100 mm fritt utrymme 6ver och under apparaterna.
Kontrollera att luftcirkulationen i detta utrymme inte hindras av kablar eller annat
installationsmaterial.

» Se till att apparaterna inte befinner sig i varm avluft fran andra apparater.
* Apparater i ett axelsystem maste sitta ihop utan mellanrum.

* Installera darfér alltid apparaterna lodrétt. Liggande, sned eller upp och nedvand
installation ar inte tillaten.

4

min. 100 mm
(4 in)

min. 100 mm
(4 in)

1405581707

VARNING!

For ledningar med en area fran 10 mm? galler sarskilt béjutrymme enligt EN 61800-5-1,
vid behov maste det fria utrymmet uttkas.
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4.2 Systembusskabel CAN-baserad systembuss SBus med mastermodul som
tillval
Nedan foljer en beskrivning av hur systembusskablarna till CAN-systembussen ska
anslutas i axelsystemet.

* Anslut kontaktdonen till systembusskabeln CAN [1] enligt féljande (X9a, X9b):
+ Kabeln har fargmarkta kontaktdon i varje ande och ska anslutas enligt féljande:
réd (b) — grén (a) — réd (b) — gron (a) — rod (b) — osv.
— rod (b): utgang (RJ45), X9b
— groén (a): ingang (RJ45), X9a
— svart (c): MXM utgang (Weidmdiller) (MOVI-PLC® advanced, UFX41 Gateway)

— svart (d): MXP ingang (RJ45), X9a

TIPS

Viktigt! Forse den sista axelmodulen i systemet med ett termineringsmotstand [3]
° (ingar till matningsmodulerna MXP och MXR)

4.21 Skarmplintar
+ Forlagg ledningarna korrekt och fast elektronikskarmplintar [2].
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4.3 Systembusskabel vid flera axelsystem — CAN-baserad
+ De olika axelsystemen kopplas samman enligt anvisningarna i kapitlet "Anslutnings-
kabel CAN-baserad systembuss med mastermodul som tillval" (— sid 70).
+ CAN-anslutningskabeln [1] gér fran den réda utgangen (X9b) pa den sista axelmo-
dulen i det ena systemet till den grona ingangen (X9a) pa den forsta axelmodulen i
nasta system.

TIPS

Monteringsplattorna som axelsystemen monteras pa maste ha en stor jordanslutning,
° t.ex. en jordflata.

De fardigtillverkade systembusskablarna [1] &r 0,75 m och 3 m langa.

[1] Systembusskabel [2] Termineringsmotstand

TIPS

Viktigt! Forse den sista axelmodulen i systemet med ett termineringsmotstand [2]
'Y (ingar till matningsmodulerna MXP och MXR).
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4.4 Systembusskabel till annan SEW-utrustning — CAN-baserad

[1] Systembusskabel [4] CAN H orange-vit

[2] Svart utgangskontaktdon [5] Termineringsmotstand

[3] CAN L orange [6] Kontakt med skarm

TIPS

Anordna en gemensam jordpotential, t.ex. anslutning till matningsspénningens 24 V-
® jord.

De fardigtillverkade anslutningskablarna [1] ar 0,75 m och 3 m langa.
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4.5 Systembusskabel EtherCAT®-kompatibel systembuss SBusP'"s med
mastermodul

Nedan foljer en beskrivning av hur systembusskablarna till den EtherCAT®-kompatibIa
systembussen SBusP'YS ska anslutas i axelsystemet.

» Anslut kontaktdonen till systembusskabeln [1] enligt foljande (X9a, X9b):

+ Kabeln har fargmarkta RJ45-kontaktdon i varje ande och ska anslutas enligt
foljande: rod (b) — gron (a) — réd (b) — grén (a) — réd (b) — osv.

rod (b): utgang (RJ45), X9b

grén (a): ingang (RJ45), X9a

gul (c): MXM utgang (RJ45) (MOVI-PLC® advanced, UFX41 Gateway)
svart (d): MXP ingang (RJ45), X9a

[1]  Systembusskabel [2] Omkopplare LAM
Omkopplarlage 0: Alla axelmoduler férutom den sista
Omkopplarlage 1: Sista axelmodulen i systemet

STOPP!

Pa den sista axelmodulen i systemet maste DIP-omkopplaren LAM [2] sta pa "1", pa
® alla andra axelmoduler pa "0".
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4.6 Systembusskabel vid flera axelsystem — EtherCAT®-kompatibeI

+ De olika axelsystemen kopplas samman enligt anvisningarna i kapitlet "Anslutnings-
kabel EtherCAT-kompatibel systembuss med mastermodul som tillval" (— sid 73).

» Anslutningskabeln [1] gar fran den gula utgangen (b) pa den sista axelmodulen i det
ena systemet till den svarta ingangen (a) pa den forsta axelmodulen i nasta system.

TIPS

Monteringsplattorna som axelsystemen monteras pa maste ha en tillracklig jordanslut-
® ning, t.ex. en jordflata.

De fardigtillverkade systembusskablarna [1] &r 0,75 m och 3 m langa.

7}

N

I K

[1]  Systembusskabel [2] Omkopplare LAM
Omkopplarlage 0: Alla axelmoduler forutom den sista
Omkopplarlage 1: Sista axelmodulen i systemet

VARNING!

Pa den sista axelmodulen i varje system maste DIP-omkopplaren LAM [2] sta pa "1",
pa alla andra axelmoduler pa "0".
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4.7 Systembusskabel till annan SEW-utrustning — EtherCAT®-kompatibel

[3]
[4]
/

1

[11  Systembusskabel [4] SEW-deltagare med SEW-EtherCAT®-grénssnitt

[2]  Gult utgangskontaktdon [5] Omkopplare LAM
Omkopplarlage 0: Alla axelmoduler férutom den sista
Omkopplarlage 1: Sista axelmodulen i systemet

[3] Gront ingangskontaktdon,
RJ45

VARNING!

Viktigt! Pa den sista axelmodulen i systemet maste DIP-omkopplaren LAM [5] sta pa
"1", pa alla andra axelmoduler pa "0".

N\

De fardigtillverkade anslutningskablarna [1] &r 0,75 m och 3 m langa.

VARNING!

Anvand endast fardigtillverkad kabel fran SEW-EURODRIVE f6ér den har anslutningen
(specialtilldelning).
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Skyddskapor och beréringsskydd

Skyddskapa

Foljande apparater har en skyddskapa:

(1]
(2]

Mastermodul (ej med pa bild)

Kondensatormodul (ej med pa bild)

Buffertmodul (ej med pa bild)

Dampningsmodul (ej med pa bild)

Matningsmodul; alla byggstorlekar

Matningsmodul med in- och atermatning (ej med pa bild)
Axelmodul; alla byggstorlekar

24 V switchat matningsdon (ej med pa bild)

Mellankretsurladdningsmodul; alla byggstorlekar (ej med pa bild)

1405925515

Skyddskapa
Berdringsskydd

Atdragningsmoment fér kapans skruvar &r 0,8 Nm.

Nar den sjalvgangande skruven skruvas in maste den ga i den befintliga gangan.
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4.8.2 Beroringsskydd

Om beroéringsskydd inte monterats.
Dadsfall eller svara skador pa grund av elektriska stotar.

» Fast beroringsskydden pa vanster och hoger sida av systemet sa att det inte gar att
komma at stromférande delar.

Det medfdljer 2 berdringsskydd till varje matningsmodul.
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Mekanisk installation av tvadelat axelsystem

Mekanisk installation av tvadelat axelsystem

[2]

250mm

[4]
} [ —

[1] Motorledningar

[2] Kabel for mellankretsanslutning
[3] Signalbusskabel
[4] Natkabel
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Foljande maste uppfyllas vid montering i apparatskapet:

Det maste finnas ett avstand pa minst 40 mm till vinster om axelblocken fér genom-
foring av mellankretsanslutningen [2] och motorledningarna [1], se bilden pa fore-
gaende sida.

Det maste finnas ett fritt utrymme pa minst 250 mm mellan axelblocken (se bilden pa
foregaende sida) sa att de fardiga kablarna fér mellankretsanslutningen kan anvan-
das. De fardiga kablarna fér mellankretsanslutningen medféljer och maste anvandas.

Motorledningarna [1] maste dras till vinster om axelblocken, se bilden pa féregaen-
de sida.

Observera! Pa den vanstra apparatskapsvaggen far inga apparater, pabyggnader
osv. monteras som sticker in i apparatskapet och begransar utrymmet fér motor-
kablar och mellankretsanslutningen.

Forlagg signalbusskablar och kraftkablar separat, se bilden pa féregaende sida.

Mellankretsanslutningen méaste fastas pa lamligt satt sa att inga
vibrationer kan uppsta, t.ex. med en klamma [1], se &ven bilden i 1]
kapitlet "Elektrisk installation av tvadelat axelsystem" (— sid 84).
Observera sarskilt aven svangningar och vibrationer fran andra
apparatskap.

SEW-EURODRIVE rekommenderar att natatermatningsmodu-
lens natfilter och natdrossel placeras pa golvet i apparatskapet
pga. av den tunga vikten, se bilden pa féregaende sida.

Placera skyddslocken pa isolatorkropparna, se bilden i kapitlet "Elektrisk installation
av tvadelat axelsystem" (— sid 84).
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4.10 Elektrisk installation

FARA!

Hog spanning kan finnas kvar i upp till 10 minuter efter franskiljning av hela axel-
systemet fran natet och i plintarna i apparaten.

Dodsfall eller svara skador pa grund av elektriska stétar.

For att undvika elektriska stotar:

» Skilj axelsystemet fran elnatet och vanta minst 10 minuter innan du tar bort skydds-
kapor.

» Efter avslutat arbete far axelsystemet endast tas i drift med skyddskapor och bero-
ringsskydd (— sid 76). Utan skyddskapa har apparaten kapslingsklass 1P0Q.

FARA!

| den fleraxliga servoforstarkaren MOVIAXIS® MX kan en lackstrém pa > 3,5 mA uppsta.

Dodsfall eller svara skador pa grund av elektriska stotar.
For att undvika farlig kroppsstrom:

«  Med natkabel < 10 mm? forlaggs en jordledare med samma ledararea som natka-
beln via separata plintar. Alternativt kan en skyddsledare med en koppararea
> 10 mm? eller aluminium = 16 mm? anvandas.

« Med natkabel = 10 mm? réacker det om en skyddsledare med en koppararea
> 10 mm? eller aluminium = 16 mm? anvands.

* Om en jordfelsbrytare (FI) anvands for direkt och indirekt beréring maste den vara
allstromssensitiv (RCD typ B).
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TIPS
Installation med saker franskiljning.
(] Apparaten uppfyller alla krav for saker franskiljning av matnings- och elektronikanslut-
1 ningar i enlighet med EN 61800-5-1. For att garantera saker franskiljning maste alla
anslutna signalstromkretsar ocksa uppfylla kraven enligt SELV (Safe Extremly Low

Voltage) eller PELV (Protective Extra Low Voltage). Installationen maste uppfylla
kraven for saker franskiljning.

4.10.1 Temperaturgivare i motorn

A VARNING!

Risk for farlig beréringsspanning pa apparatens plintar om fel temperaturgivare
ansluts.

Dodsfall eller svara skador pa grund av elektriska stotar.

» Endast temperaturgivare med saker franskiljning mot motorlindningen far anslutas
till temperaturutvarderingen. Annars uppfylls inte kraven for séker franskiljning. Vid
fel kan det via signalelektroniken uppsta farlig beréringsspanning vid apparatens
plintar.

4.10.2 Naé&t- och bromskontaktorer

+ Som néat- och bromskontaktorer far kontaktorer i brukskategori AC-3 (IEC158-1)
eller battre anvandas.

* Néatkabel: Ledararea i enlighet med nominell instrém |5 vid nominell last.

» Motorkabel: Ledararea i enlighet med nominell utstréom Iy

» Elektronikledningar:
— en ledare per plint 0,20 - 1,5 mm?2
— tva ledare per plint 0,25 — 1,5 mm?

« Anvand inte reld K11 for stegning utan endast for till/frankoppling av servoforstarka-
ren. Anvand FCB "Stegning" for stegning.

VARNING!

» For rela K11 ska en minsta frankopplingstid pa 10 sekunder féljas!

+ Till-/frankoppla inte natet oftare &n en gang per minut!
+ Natkontaktorn maste alltid sitta fére naffiltret.
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4.10.3 Natsakringar sakringstyper
Ledningsskyddstyper av klasserna gL, gG:
* Nominell sdkringsspanning = nominell natspanning

Ledningsskydd med karakteristik B, C och D:
* Nominell ledningsskyddsspéanning = nominell natspanning

* Den nominella ledningsskyddsstrommen maste 6verstiga matningsmodulens nomi-
nella strém med 10 %.

4.10.4 Apparatutgang

VARNING!

Om kapacitiva laster ansluts till en axelmodul kan den forstéras.

* Anslut endast resistiva/induktiva laster (motorer).
* Anslut under inga omstandigheter kapacitiva laster.

1405927947

4.10.5 Digitala ingangar/digitala utgangar
» De digitala ingangarna ar potentialskilda via optokopplare.
VARNING!

Digitala utgangar ar kortslutningsséakra, men ger inte skydd mot externa span-
ningar. Spanning utifran kan férstéra de digitala utgangarna.
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4.10.6 Tillatna spanningsnat

MOVIAXIS® ar avsedd for drift i spanningsnat med direktjordad stjarnpunkt (TN- och
TT-nat). Aven anvandning i spanningsnat med ej jordad stjarnpunkt (t.ex. IT-nat) ar
tillaten. SEW-EURODRIVE rekommenderar att isolationsvakt med pulskodsméatning
anvands. Pa sa satt undviks felutldsningar av isolationsvakten pga. servoforstar-
karens jordkapacitans.

EMC-gransvardena for stérningsstralning ar inte specificerade vid elnat utan jordad
stjarnpunkt (IT-nat). Natfilirens inverkan ar dar mycket begransad.

4.10.7 Anslutning av apparaterna

Anslut anslutningsplintarna for alla apparater i axelsystemet MOVIAXIS® MX enligt
aktuella kretsscheman i kapitlet "Kretsscheman" (— sid 86).

Kontrollera att kombinationen av servoftrstarkare och motor ar korrekt enligt projek-
teringen.

Kontrollera att alla jordkablar ar anslutna.

Forhindra oavsiktlig start av motorn, t.ex. genom att ta av elektronikplintblock X10 pa
axelmodulen. Vidta sakerhetsatgarder, allt efter tillampning, for att undvika fara for
manniska och maskin.

Anvand endast slutna kabelskor pa skruvarna sa att inga trddar kan sticka ut.
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4.10.8 Elektrisk installation av tvadelat axelsystem

+ Kabelférlaggningen i kapitlet "Mekanisk installation av tvadelat axelsystem" (— sid 78)
ska foljas:

» Motorledningarna ska férlaggas pa den Ovre raden pa vanster sida.
» Forlagg signalledningar skilda fran kraftkablar.

A FARA!

Farlig spanning (DC 970 V) vid kablar och isolatorkroppar [1].
Dadsfall eller svara skador pa grund av elektriska stotar.
For att undvika elektriska stotar:

+ Skilj axelsystemet fran elnatet och vanta minst 10 minuter innan du tar bort skydds-
kapor.

» Kontrollera med lamplig matutrustning att det inte finns spanning vid kablar och iso-
latorkroppar [1].

+ Efter avslutat arbete far axelsystemet endast tas i drift med skyddskapor och beré-
ringsskydd (— sid 76) och de tva skyddslocken for tvadelat utférande [2]. Utan
skyddskapa har apparaten kapslingsklass 1PQO.

[1] Isolatorkropp
[2] Skyddslock
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4.11 Bromsmotstand

4.11.1 Tillaten montering av bromsmotstand
Observera foljande vid montering av bromsmotstand:

» Tillaten: Montering pa horisontella ytor.

» Tillaten: Pa vertikala ytor med plintarna nedat.

» Ej tillaten: Pa vertikala ytor med plintarna uppat, till vanster eller till hoger.

Hsiesitist:

15
i

4.11.2 Anslutning av bromsmotstand

+ SEW-EURODRIVE rekommenderar att bromsmotsandet ansluts enligt krets-
schemana i kapitlet "Bromsstyrning" (— sid 92). Omkopplaren F16 ska placeras nara
apparatsystemet. Om en oskdrmad ledning anvands fér anslutning mellan omkopp-
laren F16 och matningsmodulen, ska den vara sa kort som méjligt. Anvand helst en
skarmad kabel eller tvinnade separata ledningar som anslutningskabel till bromsmot-
standet. Ledararean ska anpassas efter bromsmotstandets markstrom.

* Nar ett externt (— sid 92) dverlastreld anvands ska utlésningsstrommen stéllas in
enligt de tekniska data for bromsmotstandet (typ BW... och BW...-01) (— sid 221).

* Observera anvisningarna i kapitlet "UL-riktig installation" (— sid 115).

4.11.3 Drift med bromsmotstand
+ Ledningarna till bromsmotstanden leder vid nominell drift hég likspanning pa ca 900 V.

A VARNING!

Ytorna pa bromsmotstanden uppnéar hdga temperaturer upp till 250 °C vid belastning
med Py.

Brand- och brannskaderisk.

« Valj darfér en lamplig installationsplats. Normalt monteras bromsmotstanden pa
apparatskapets tak.

* ROr inte bromsmotstanden.
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4.12 Kretsscheman

4.12.1 Allmant om kretsscheman

+ Tekniska data for kraftelektronikens och styrelektronikens anslutningar finns i
kapitlet "Teknisk data" (— sid 207).

» Alla apparater i ett axelsystem maste vara anslutna till varandra via mellankrets-
skenan (PE, + U,, — U,), 24 V-spanningsmatningen (X5a, X5b) och systembussen

1

Bromslikriktare i
apparatskap

(X9a, X9b).
« Natkontaktorn K11 maste alltid sitta fore natfiltret.
OBS!

» Anslut bromslikriktaren (tillval) via en separat natkabel.
* Matning via motorspanningen ar inte tillaten.

OoBS!

* Nar bromsanslutningen och motoranslutningen gérs med en kraftkabel maste
bromsledningen vara skdrmad separat. Kraftkabelns och bromskabelns skarm
maste vara ansluten till jord pa motorn och servoforstarkaren.

+ Aven vid separat bromskabelfériaggning maste bromskabeln vara skarmad.

» Observera projekteringskriterierna for faststallande av bromsledningens och motor-
ledningens langd.

Vid installation av bromslikriktare i apparatskap: Férlagg anslutningsledningarna mellan
bromslikriktaren och bromsen separat fran andra kraftkablar. Gemensam forlaggning
med andra kablar ar tillaten endast om kraftkablarna ar skarmade.

Montage- och driftsinstruktion — fleraxlig servoférstérkare MOVIAXIS®




Installation 4
Kretsscheman

4.12.2 Anslutning av matningsmodul, axelmoduler och kondensator- eller buffertmodul
Anslutning av nétplint MXP80.. BG1 och BG2

1111
£
£
L L1 L2 L3 g
Natfilter v
L1° L2 L3 =3
<
As
o
£
s
X1 Vs
d MO — e eeessssssssssy jessssssssssssy 00 sssssssssssssss
PE
x4" xa" xa" xa" x4"
PEE PE@ PE@ PE @ PE D]
g =11 g =71 g = |
=3 21 {21 121 =121
Kondensator-
modul Matningsmodul Axelmodul Axelmodul Axelmodul 24 V switchat
matningsdon
PE +R -R
-~
12N
X3 S \
I

Anslutning av ") X4 = mellankretsskenor

bromsmotstand,
se kapitlet "Anslutning
av bromsmotstand”

@ =PE (jordningspunkt hus)

® = Kraftskarmplint
1680410891

* Nar F16 (utldsningskontakt pa Overlastrelaet) I6ser ut maste K11 6ppnas och DI0O "frigivning slutsteg"
ta emot en "0"-signal. F16 ar en signalkontakt, dvs. motstandskretsen far inte brytas.

**Vid styrning av broms med 24 V maste bromsledningarna ha egen skarm. Vi rekommenderar att SEW-
hybridkablar anvands som &r helt skdrmade med skarmkontakter samt har egen skarm fér bromsled-
ningen.

***Vid installation av bromslikriktare i apparatskap: Forlagg forbindelseledningarna mellan bromslikrik-
taren och bromsen separat fran andra kraftkablar. Gemensam forlaggning med andra kablar &r tillaten
endast om kraftkabeln &r skarmad.
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Anslutning av nétplint MXP80.. BG3
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+ 3 N e e | £} = |
- m = |—|z - |—|z - |—|z - |—|2 - m
Capacitor .
module Matningsmodul Axelmodul Axelmodul Axelmodul 24V
switchat
PE +R R i : imatningsd
» H H H
X3 g \‘ """""""""""""""""""""
|

Anslutning av
bromsmotstand,

se kapitlet "Anslutning
av bromsmotstand”

) X4 = mellankretsskenor

@ = PE (jordningspunkt hus)

® = Kraftskarmplint

1406099211

* Nar F16 (utlésningskontakt pa 6verlastrelaet) l6ser ut maste K11 6ppnas och DI00 "frigivning slutsteg"
ta emot en "0"-signal. F16 ar en signalkontakt, dvs. motstandskretsen far inte brytas.

**Vid styrning av broms med 24 V maste bromsledningarna ha egen skarm. Vi rekommenderar att SEW-
hybridkablar anvands som &ar helt skdrmade med skarmkontakter samt har egen skarm fér bromsled-
ningen.

***Vid installation av bromslikriktare i apparatskap: Forlagg forbindelseledningarna mellan bromslikrik-

taren och bromsen separat fran andra kraftkablar. Gemensam forlaggning med andra kablar &r tillaten
endast om kraftkabeln ar skarmad.
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Kretsscheman
Anslutning av nétplint MXP81.. med inbyggt bromsmotstand
L1
L2
L3
PE
D00
£
g
(=
L L1 L2 L3 3
Natfilter v
L1 L2 L3’ [
L .5
»
o
[=
=
?
| 1
PE PE L1 L2 L3
Matningsmodul
PE X4 X4 X4 X4
@] PE[@] PE[@] PE D]
*ri + 7 + 7] +
L1l L1t I
—21] {21 21 {21
Axelmodul Axelmodul Axelmodul
PEU V W
23N el e
X6 X2
Bromsstyrning**
@ = PE (jordningspunkt hus)
® = Kraftskarmplint
1500842507
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Anslutning av nétplint MXP81.. med externt bromsmotstand

L1
L2
L3
PE
D00«
£
£
L1203 S
Natfilter v
L1"L2" L3’ 3
AcS
Hi
»
)
=
.%
X1 12
& 1234 T
PE PE L1 L2 L3 |
Matningsmodul ® ; ; i
X4 X4 H X4 : H X4
] ") PE[E]— PE@]
1 £ 7] Ty +17
Ll Ll I
{21 {21 12+ {21
Axelmodul Axelmodul Axelmodul
PEU V W
X6 x2 TR
Anslutning av bromsmotstand, Bromsstyrning**
se kapitlet "Anslutning -
av bromsmotstand"” e
@ = PE (jordningspunkt hus)
® = Kraftskarmplint
1502085899
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4.12.3 Anslutning av bromsmotstand

Matningsmodul Matningsmodul

Nar signalkontakten F16 I6ser ut maste K11
Oppnas. Nar F16 (utldsningskontakt pa
Overlastrelaet eller temperaturvakt) 16ser ut
maste K11 dppnas och "frigivning slutsteg” ta 16ser ut maste K11 éppnas och "frigivning
emot en "0"-signal. F16 ar en signalkontakt,
dvs. motstandskretsen far inte brytas.

-P
””” 195 \
. RB1! |
| paverkar | X
F161 k11 ~ S F16‘ paverkar
| | K11
| 96

Matningsmodul

X3

BW...-...-P

brytas.

maste K11 6ppnas. Nar F16 (utlésningskon-
takt pa Overlastrelaet eller temperaturvakt)

slutsteg" ta emot en "0"-signal. F16 ar en
signalkontakt, dvs. motstandskretsen far inte

brytas.

BW...,
Nar den inbyggda temperaturvakten l6ser ut Nar det externa bimetallreldet (F16) I6ser ut

BW...-01

maste K11 éppnas. Nar F16 (utldsningskon-
takt pa Overlastrelaet eller temperaturvakt)
l6ser ut maste K11 6ppnas och "frigivning
slutsteg” ta emot en "0"-signal. F16 &r en
signalkontakt, dvs. motstandskretsen far inte

Typ av bromsmotstand Overbelastningsskydd

BW.. Med externt bimetallreld F16

BW...-01 Med externt bimetallrela F16

BW. - -T * Med inbyggt t_emperatu[vakt eller
* Med externt bimetallrela F16

BW..-..-P Med inbyggt bimetallrela F16

Montage- och driftsinstruktion — fleraxlig servoférstérkare MOVIAXIS®
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4.12.4 Bromsstyrning

Bromsstyrning BMK med anslutningslada

xs LT

Bromsstyrning **

*kk

2788968971
: !
! I
! I
: I
i X6 |
: Bromsstyrning** :
: |
! I
! I
! I
! I
: I
| K11 |
| |
! I
! I
! I
: I

______________________________________________ 2788973579

Bromsstyrning BMK med kontaktdon SBB

______________________________________________ .
i |
! I
: I
12 I
| X6 i !
| Bromsstyrning ** I
I
| |
! I
! I
! |
! |
: I
1 K11 :
| |
! |
! |
! |
: I

______________________________________________ 2788971403

Fotnoter (— sid 87).
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Bromsstyrning BME med anslutningslada

|
! I
: I
|
I 142
| xe LI L] |
: R |
I Bromsstyrning :
|
. l
! I
: Unc 5al 3a) 4al _PE !
! I
| F14/15 J !
: TS BS !
: |
l :
| DBOO !
| |
! I
! I
|
| DGND 1 o !
. l
! I
! I
! I
! I
2788977419
Direktstyrd motorbroms
T T T T T e v w1 E
I I
I I
I X6 I
1 *k |
:Bromsstyrning :
: :
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
: Broms |
e e I
2789159179

Fotnoter (— sid 87).
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BP-bromsstyrning BMV med anslutningslada

X6
Bromsstyrning **

K11

e — a1

2788940427

X6
Bromsstyrning **

K11

2788942859

xs LT

Bromsstyrning **

K11

2788945291
Fotnoter (— sid 87).
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BY-bromsstyrning BMV med anslutningslada

xs L1

Bromsstyrning **

K11

e — a1

2788948875

X6
Bromsstyrning**

K11

2788966539

X6
Bromsstyrning **

K11

2788951307
Fotnoter (— sid 87).

Bromsstyrning BST

Information om bromsstyrning BST finns i montage- och driftsinstruktionen "Sakerhets-
relaterad bromsmodul BST".

Montage- och driftsinstruktion — fleraxlig servoférstérkare MOVIAXIS®
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4.12.5 Anslutning av matningsmodul och matningsmodul med in- och atermatning

Anslutning av
styrelektronik

—

DIP-omkopplare

X9a Xgb CAN/EtherCAT
X12

Anvénds ej
oene L CAN L
CAN_H ——DGND
—— CAN_L
Apparatinternt

busstermineringsmotstand

2 x 7indikeringar med 7 tecken

Driftstatus, se driftindikeringarna
fér matningsmodulensee the

Matningsmoduler
byggstorlek 1-3

X5a |X5b

10] [o 1] 24Ve
20| |o 2| DGND
30| |0 3[ 24Vs
40| |o 4] BGND |+

DalD -~ PE

24 V fér bromsmatning GB GB 24 V-matning
NV, NV, for styrelektronik*

1406123531

*  Anslutning med fardigtillverkad kabel som medféljer.

X9a Systembussingang
X9b Systembussutgang
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4.12.6 Anslutning av axelmoduler

Anslutning av
styrelektronik

LA

X9a X9b
Ingang  Utgang
signalbuss  signalbuss

DGND Auards o).
oANH DGND ! Overordnat
Anvénds e GAN L ol styrsystem
i PLC

fast tilldelad med

frigivning slutsteg DIZa | 1

Axelmodul Fritt DIZ1 |2

BG 1-6 Fritt DIZ2 | 3]
Fritt DIZ3 |4 Digitala utgangar

Fritt DIg4 | 5

Fritt DIZ5 | 6

Fritt DIo6 | 7]

Fritt DIZ7 |8

Fritt p DIZ8 |9

Referensspanning, digitala signaler DIZZ .. DIZ8 DCOM|10}

Allméan referensspanning fér |——— DGNDJ11

tyrelektronik
2 x indikeringar med 7 tecken styrelektron!

Drifistatus, se driftindikeringama X1
for axelmodulen Fritt DoZa| 1
Fritt DOZ1| 2 o
Fritt DOZ2| 3 Digitala ingangar
Fritt DO@3| 4
Referensspanning, digitala signaler DO@@ .. DO@3 }— DGND| 5 %
X13
Anslutning av motorgivare och
temperaturgivare(Hiperface or
/al\
Spole och 6ppnande Spole och éppnande kontakt X5a X5b
kontakt sékerhetsrela | sakerhetsrela Il (fr.o.m. byggstorlek 2) | 10| |0 1] 24Ve
20| |o 2| DGND
30| |o 3] 24V,
40| |0 4] BGND
1
x7|3J8ole| x8 |32 e
NENE g go|2
+ o + o
112]3/4 1121314 24 V for bromsmatning 24 V-matning fér PLC och styrelektronik*
e Ny

*  Anslutning med fardigtillverkad kabel som medféljer.
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Kretsschema fér
digitala ingangar

DIO1..8
DCOM

Kretsschema for
digitala utgangar

i —

+24Ve DGND
hd

Logik

+24VE

I lDGND
L

Logik

——0 D00 1..4

DGND

1406128395

1406130827
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4.12.7 Anslutning av extrakomponent mastermodul

Anslutning

X5a |X5b
10| |o 1| 24V
20| |0 2[ DGND
30|03 24Vg —
40|04 BGND [—

DGND = PE

PE

24 V-matning for styrelektronik*

24V for bromsmatning* @_ @_
R ~

PE (jordningspunkt hus)

1406133259

*  Anslutning med fardigtillverkad kabel som medféljer.

VARNING!

Mastermodulens jordpunkt pa huset maste anslutas till jord i t.ex. apparatskapet.

Montage- och driftsinstruktion — fleraxlig servoférstérkare MOVIAXIS®
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4.12.8 Anslutning av extrakomponent kondensatormodul

Anslutning av
styrelektronik

X5a |X5b

10

1] 24Ve
2 DGND
3[ 24V
4] BGND |

30
40

1
DGND -~ pPE

24 V fér bromsmatning* @_ @_ 24 V-matning for styrelektronik*

1406212491

*

Anslutning med fardigtillverkad kabel som medfoljer.

100
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4.12.9 Anslutning av extrakomponent buffertmodul

Anslutning av
styrelektronik

X5a |X5b
10| [o 1] 24Ve

20| (o 2| DGND

DGND ~ pg

24V fér bromsmatning®

*

Anslutning med fardigtillverkad kabel som medféljer.

Montage- och driftsinstruktion — fleraxlig servoférstérkare MOVIAXIS®
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40| (o 4| BGND —

24 V-matning for styrelektronik*
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4.12.10 Anslutning av extrakomponent 24 V-modul med switchade matningsdon
Anslutning

24 V extern (matning)
O O

X16

X5a [X5b

10| |o 1| 24Ve
20| |o 2| DGND
3 ro 3| 24Vg
4 r0 4| BGND [—

24 V-matning for _@ 24 V fér bromsmatning
styrelektronik* a

24 V-matning for styrelektronik*
N~ (kalla) @; @; (kanal 1) (kalla)
(kanal 2) (kalla)

*

1406214923
Anslutning med fardigtillverkad kabel som medféljer.

Mer information om 24 V-matning och styrelektronik finns i "Systemhandbok fleraxlig
servoforstarkare MOVIAXIS®".
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Plinttilldelning
4.13 Plinttilldelning
OBS!
Apparatinterna referensspanningar:
i Beteckningarna pa referensspanningarna finns i tabellen nedan:

Beteckning Betydelse
DGND Allman referensspanning for styrelektronik. Galvanisk isolering mot
PE jord finns.
BGND Referensspanning fér bromsanslutning
RGND Referensspanning for sakerhetsrela
DCOM Referensspanning for digitala ingangar
OBS!

Anslutningskomponenter:

(] Alla anslutningskomponenter i tabellerna nedan visas pa vyn framifran.

Montage- och driftsinstruktion — fleraxlig servoférstérkare MOVIAXIS®
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4 Installation
Plinttilldelning

4.13.1 Plinttilldelning fér matningsmodulerna MXP80..

OBS!
Tekniska data for kraftelektronikens och styrelektronikens anslutningar finns i kapitlet
P "Teknisk data" (— sid 104).
Plint Tilldelning Kortfattad beskrivning
X1:1 PE
[ o2 ) Nétanslutning (BG1/10 kW)
X1 x1:4 L3
| g X3:1 +R
[ 1 X3:2 -R
X3 X3:3 n.c. Anslutning av bromsmotstand (BG1/10 kW)
X3:4 PE
J4
X1:1 PE
a2 L Ntanslutning (BG2/25 kW)
X1:4 L3
X3:1 +R
X3:2 -R ) .
X3:3 PE Anslutning av bromsmotstand (BG2/25 kW)
X1:PE PE
FE_3 X192 L Nitanslutning (BG3/50, 75 kW)
Ok .
] X1:3 L3
X3:PE PE
X3:1 +R Anslutning av bromsmotstand (BG3/50, 75 kW)
X3:2 -R
X4:PE PE
X4:1 +Uz Mellankretsskena
X4:2 -Uz
;((g:; Bzé‘NVDE Spanningsmatning for elektronik
;((ggi Ez(:NVDB Spanningsmatning fér bromsmatning
;((gg; Bzé‘NVDE Spanningsmatning for elektronik
;((ggi Ez(:NVDB Spanningsmatning fér bromsmatning
X9a a = ingang: Systembuss, har gront kontaktdon
X9b b = utgang: Systembuss, har rétt kontaktdon
Tabellen fortsatter pa nasta sida
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Plint Tilldelning Kortfattad beskrivning
1) X12:1 n.c.
X12:2 CAN_L CAN-buss low
X12:3 DGND Referensspanning CAN-buss
X12:4 CAN_L CAN-buss low
X12:5 Rterminering Apparatinternt busstermineringsmotstand
X12:6 DGND Referensspanning CAN-buss
X12:7 CAN_H CAN-buss high
X12:8 CAN_H CAN-buss high
X12:9 Rterminering Apparatinternt busstermineringsmotstand

1) Endast CAN-baserad systembuss. Har ingen funktion hos EtherCAT®-kompatibel systembuss.

4.13.2 Plinttilldelning for matningsmodulerna MXP81..

OBS!
Tekniska data for kraftelektronikens och styrelektronikens anslutningar finns i kapitlet
P "Teknisk data" (— sid 207).
Plint Tilldelning Kortfattad beskrivning
X1:1 PE
I Nz P Nétanslutning (BG1/10 kW)
X1 x1:4 L3
[ 1 -4 X3:1 +R
b X3:2 -R
X3 X3:3 Ri Anslutning av bromsmotstand (BG1/10 kW)
X3:4 PE
[ 14
X4:PE PE
X4:1 +Uz Mellankretsskena
X4:2 -Uz
;((55,:; Bzé‘NVDE Spanningsmatning for elektronik
;((g:i EZC-?N\IIDB Spanningsmatning fér bromsmatning
;((g:;; BZC?NVDE Spanningsmatning for elektronik
;((ggi EZC-?N\IIDB Spanningsmatning fér bromsmatning
X9a a = ingang: Systembuss, har grént kontaktdon
X9b b = utgang: Systembuss, har rétt kontaktdon

Montage- och driftsinstruktion — fleraxlig servoférstérkare MOVIAXIS®
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Plinttilldelning
Plint Tilldelning Kortfattad beskrivning
1) X12:1 n.c.
X12:2 CAN_L CAN-buss low
X12:3 DGND Referensspanning CAN-buss
X12:4 CAN_L CAN-buss low
X12:5 Rterminering Apparatinternt busstermineringsmotstand
X12:6 DGND Referensspanning CAN-buss
X12:7 CAN_H CAN-buss high
X12:8 CAN_H CAN-buss high
X12:9 Rterminering Apparatinternt busstermineringsmotstand

1) Endast CAN-baserad systembuss. Har ingen funktion hos EtherCAT®-kompatibel systembuss.

4.13.3 Plinttilldelning for axelmodulerna MXA

Plint Tilldelning Kortfattad beskrivning
X2:PE PE
- PE o v Motoranslutning byggstorlek 1, 2
X2:2 v otoranslutning byggstorlek 1,
3 X2:3 w
X2:PE PE
=} PE u Motoranslutning byggstorlek 3
:% X2:2 v otoranslutning byggstorle
Hi=2 X2:3 w
=3
X2:PE PE
PE 3 X2:1 U
\ h X2:2 \' Motoranslutning byggstorlek 4, 5, 6
EOEID X2:3 w
X4:PE PE
X4:1 +Uz Mellankretsskena
X4:2 -Uz
X5a:1 +24 Vg A - .
X5a:2 DGND Spanningsmatning for elektronik
X5a:3 +24 Vg a L .
X5a:4 BGND Spanningsmatning for bromsmatning
X5b:1 +24 Vg - L )
X5b-2 DGND Spanningsmatning for elektronik
X5b:3 +24 Vg - L .
X5b-4 BGND Spanningsmatning for bromsmatning
11 X6:1 DBOQJ .
X6:2 BGND Bromsanslutning (kopplad)
~2
Utférande med ett sdkerhetsreld som tillval
1) . = =
X7:1 +24 'V Sakerhetsrela | (byggstorlek 1 — 6)
X7:2 RGND
X7:3 C Sakerhetsrela | (byggstorlek 1 — 6), gemensam kontakt
1 4 X7:4 NC Sakerhetsreld | (byggstorlek 1 — 6), 6ppnande kontakt

Kontaktdonen har ett kodlas.
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Plint Tilldelning Kortfattad beskrivning
Utférande med tva sikerhetsrelder som tillval
X8:1 +24 'V Sakerhetsrela Il (byggstorlek 2 — 6)
X8:2 RGND
X8:3 c Sakerhetsrel Il (byggstorlek 2 — 6), gemensam kontakt
1 4 X8:4 NC Sakerhetsrel I (byggstorlek 2 — 6), dppnande kontakt
Kontaktdonen har ett kodlas.
: X9a X9a a = ingang: Systembuss, har grént kontaktdon
X9b b = utgang: Systembuss, har rétt kontaktdon
i X9b
X10:1 DIgY Dligit?I ir:géng 1; fast tilldelad med "frigivning
X10:2 DIZ S eg g o .
X10-3 DIg2 !g!tal ingang 2f kan programmeras fr!tt
X10:4 DIZ3 B!g!ta' ingang 3; kan programmeras fritt Potentialskiljda via opto-
X10:5 DIg4 !g!tal Ingang 4; kan programmeras fr!tt kopplare med referens till
. Digital ingang 5; kan programmeras fritt .
X10:6 DI@5 D'g' o2 ’ . DCOM (X10:10).
X10-7 DIZ6 !g!tal ingang 6; kan programmeras fr!tt
X10-8 DIG7 D!g!tal ingang 7; kan programmeras fr!tt
X10:9 DIg8 Digital ingang 8; kan programmeras fritt
' Digital ingang 9; kan programmeras fritt
X10:10 DCOM Referensspanning for de digitala ingangarna DIZ@ — DIJ8
X10:11 DGND Allman referensspanning for styrelektronik
X11:1 DO2QJ Digital utgang 1; kan programmeras fritt
X11:2 DO@1 Digital utgang 2; kan programmeras fritt
X11:3 D0@2 Digital utgang 3; kan programmeras fritt
X11:4 DO@3 Digital utgang 4; kan programmeras fritt
X11:5 DGND Referensspanning for de digitala utgdngarna DO@J — DOJ3
X12:1 n.c.
X12:2 CAN_L CAN2-buss low
X12:3 DGND Referensspanning CAN-buss
X12:4 CAN_L CAN2-buss low
X12:5 Rterminering Apparatinternt busstermineringsmotstand
X12:6 DGND Referensspanning CAN-buss
X12:7 CAN_H CAN2-buss high
X12:8 CAN_H CAN2-buss high
X12:9 Rterminering Apparatinternt busstermineringsmotstand
X13:1 S2 (SIN +)
X13:2 S1 (ZCOS +)
X13:3 n.c.?
X13:4 n.c.
X13:5 R1 (REF +)
X13:6 TF/TH/KTY-
X13:7 n.c.
X13:8 n.c. Anslutning motorgivare resolver
X13:9 S4 (SIN -)
X13:10 S3 (COS-)
X13:11 n.c.
X13:12 n.c.
X13:13 R2 (REF -)
X13:14 TF/TH/KTY+
X13:15 n.c.
X13:1 Signalspar A (COS +)
X13:2 Signalspar B (SIN +)
X13:3 Signalspar C
X13:4 n.c.
X13:5 n.c.
X13:6 TF/TH/KTY-
X13:7 n.c.
X13:8 DGND Anslutning motorgivare sin/cos-givare, TTL-givare
X13:9 Signalspar A_N (COS -)
X13:10 Signalspar B_N (SIN -)
X13:11 Signalspar C_N
X13:12 n.c.
X13:13 n.c.
X13:14 TF/TH/KTY+
X13:15 Us
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Plinttilldelning
Plint Tilldelning Kortfattad beskrivning
X13:1 Signalspar A (COS +)
X13:2 Signalspar B (SIN +)
X13:3 n.c.
X13:4 DATA+
X13:5 n.c.
X13:6 TFITH/KTY-
X13:7 n.c.
X13:8 DGND Anslutning motorgivare Hiperface®
X13:9 Signalspar A_N (COS -)
X13:10 Signalspar B_N (SIN -)
X13:11 n.c.
X13:12 DATA-
X13:13 n.c.
X13:14 TFITH/IKTY+
X13:15 Us

1) Stifttilldelningen i kontaktdonen (X7 och X8) & samma och kan kastas om. Kodningen forhindrar felaktig anslutning.

2) Ingen kabel far anslutas.

4.13.4 Plinttilldelning fér mastermodulen MXM

Plint Tilldelning Kortfattad beskrivning

;((g:; B%';‘NVDE Spanningsmatning for elektronik)

;((g:i E%‘;‘NVDB Spanningsmatning fér bromsmatning

;((gg; B%;‘N\II)E Spanningsmatning for elektronik

;((ggi ;ZéN\IIDB Spanningsmatning for bromsmatning
L4

1) Endast fér genomledning
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4.13.5 Plinttilldelning fér kondensatormodulen MXC

Plint Tilldelning Kortfattad beskrivning

X4:PE PE

X4:1 +Uz Mellankretsskena

X4:2 -Uz

X5a:1 +24 Vg A - .
X52-2 DGND Spanningsmatning for elektronik
X5a:3 +24 Vg A L .
X5a-4 BGND Spanningsmatning fér bromsmatning
X5b:1 +24 Vg - I .
X5b:2 DGND Spanningsmatning for elektronik
X5b:3 +24 Vg - N .
X5b:4 BGND Spanningsmatning fér bromsmatning

4.13.6 Plinttilldelning for buffertmodulen MXB

Plint Tilldelning Kortfattad beskrivning

X4:PE PE

X4:1 +Uz Mellankretsskena

X4:2 -Uz

X5a:1 +24 Vg A L .

X5a:2 DGND Spanningsmatning for elektronik

X5a:3 +24 VB P . .. 1)

X5a:4 BGND Spanningsmatning fér bromsmatning

X5b:1 +24 Vg T N .

X5b:2 DGND Spanningsmatning for elektronik

X5b:3 +24 Vg T N )

X5b-4 BGND Spanningsmatning fér bromsmatning
L4

1) Endast fér genomledning
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4.13.7 Plinttilldelning for 24 V-modul med switchade matningsdon MXS

Plint Tilldelning Kortfattad beskrivning
X4:PE PE
X4:1 n.c. Mellankretsskena
X4:2 -Uz
X5a:1 +24 Vg R . .
X5a:2 DGND Spanningsmatning for elektronik
X5a:3 +24 Vg A L .
X5a:4 BGND Spanningsmatning for bromsmatning
X5b:1 +24 Vg I N .
X5b:2 DGND Spanningsmatning for elektronik
X5b:3 +24 Vg I o .
X5b:4 BGND Spanningsmatning foér bromsmatning
11 X16:1 +24V A .
' X16:2 24V Extern 24 V-spanningsmatning
L3~2

4.13.8 Plinttilldelning for bromsmotstanden
Foljande bild visar ett bromsmotstand med mittapp.

R R
1 2 3
X Q yQ
Ohm i steg Ohm totalt

Se aven kretsschemana till bromsmotstanden (— sid 91).

Mattritningar av bromsmotstanden med uppgifter om anslutningsledning finns i kata-
logen "Fleraxlig servoforstarkare MOVIAXIS®".

110 Montage- och driftsinstruktion — fleraxlig servoférstérkare MOVIAXIS®




Installation
Anslutning av givare till grundapparaten

4.14 Anslutning av givare till grundapparaten

OBS!

1

4.14.1 Exempel

Ledningsfargerna i kretsschemana enligt fargkod IEC 757 motsvarar ledningsfargerna
i den fardigtillverkade kabel som kan erhéllas fran SEW-EURODRIVE.

Mer information finns i dokumentet "SEW-givarsystem". Dokumentet kan bestallas hos
SEW-EURODRIVE.

Vy av flanshylsdonen pa en servomotor szalxtm?‘g’;g;gﬁ:o dulen
1 [2] 15 8

d
o}

o
)

o
o}

o
)

o
)

o
o}

9
1
d
[T [T [T T T [T [1
[ ]
| J-U
1406539403 1403604363

[11  Kraftanslutning
[2]  Givaranslutning

Risk for farlig beréringsspanning pa apparatens plintar om fel temperaturgivare
ansluts.

Dadsfall eller svara skador pa grund av elektriska stotar.

» Endast temperaturgivare med saker franskiljning mot motorlindningen far anslutas
till temperaturutvarderingen. Annars uppfylls inte kraven for séker franskiljning. Vid
fel kan det via signalelektroniken uppsta farlig beréringsspanning vid apparatens
plintar.

Stifttilldelningen anges i avsnittet "Plinttilldelning for axelmodulerna MXA" (— sid 106).
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Anslutning av givare till grundapparaten

4.14.2 Allménna installationsanvisningar

Givaranslutning + Max. ledningsléangd: 100 m vid en kabelkapacitans pa < 120 nF/km.
¢ Ledararea: 0,20 -0,5 mm?2.
* Nar en ledare i givarledningen inte avands: isolera ledaranden.

* Anvand skadrmad kabel med parvis tvinnade ledare och anslut skdrmen med god
ytkontakt i bada andarna:

— till givaren i kabelférskruvningen eller i givarkontaktdonet
— till servoférstarkaren i D-sub-kontaktdonets hus
« Forlagg givarkabeln fysiskt skilt fran kraftkablar.

4.14.3 Skarmforlaggning
Anslut skarmen till givarkabeln med god ytkontakt.

Pa servo- Anslut skarmen pa servoforstarkarsidan i D-sub-kontaktdonets hus.
férstérkaren

1406541835

Pa givaren/ Anslut skarmen pa givarsidan till respektive jordningspunkter och inte till kabelférskruv-
resolvern ningen.

Vid drivenheter med kontaktdon: Anslut skarmen i givarkontaktdonet.

4.14.4 Fardigtillverkad kabel

For anslutning av givare erbjuder SEW-EURODRIVE fardigtillverkad kabel. SEW-
EURODRIVE rekommenderar att fardigtillverkad kabel anvands.

Information om fardigtillverkade kablar finns i katalogen "Fleraxlig servoférstarkare
MOVIAXIS®".
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4.15 Anvisningar om elektromagnetisk kompatibilitet
4.15.1 Skilda kabelkanaler

+ Kraftkablar och elektronikledningar ska forlaggas i skilda kabelkanaler.

4.15.2 Skarmning och jordning

* Anvand endast skarmade styrledningar.

+ Forlagg skdarmen med kortast méjliga avstand och anslut den med stor kon-

taktyta till jord i bada dndarna. Detta galler aven for kablar med flera skarmade
ledarknippen.

1406710667

» Forlaggning av ledningar i jordade platkanaler eller metallrér kan ocksa tillampas
som avskarmning. Forlagg kraft- och styrledningar skilda fran varandra.

+ Jorda servoforstarkaren och alla tillaggsapparater hégfrekvensmassigt. Detta
uppnas t.ex. med god metallisk ytkontakt mellan apparathus och jord, t.ex. via ska-
pets omalade monteringsplatar.
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Anvisningar om elektromagnetisk kompatibilitet

4.15.3 Natfilter

* Montera nétfiltret i narheten av servoforstiarkaren, dock inte sa nara att det
begransar minsta fria utrymme for kylning.

» Inga kopplingsapparater far finnas mellan natfiltret och servoférstarkaren MOVIAXIS®.

+ Se till att kabeln mellan nétfiltret och servoférstarkaren blir sa kort som méijligt,
dock max. 600 mm. Oskarmade, tvinnade ledare ar tillrackligt. Anvand oskarmade
kablar for natanslutning. Om ledningarna ar langre an 600 mm maste skarmade led-
ningar anvandas.

+ EMC-gransviardena for storningsemission ar inte specificerade for elnat utan
jordad stjarnpunkt (IT-nat). Natfiltrens inverkan i IT-nat ar mycket begréansad.

4.15.4 Storningsemission

For att begransa stérningsemissionen rekommenderar SEW-EURODRIVE féljande
EMC-atgarder:

+ Pa nitsidan:

— Valj natfilter enligt kombinationstabellerna fér bromsmotstand och naffilter i kata-
logen MOVIAXIS®. Information om projektering av natfilter finns i systemhand-
boken "Fleraxlig servoforstarkare MOVIAXIS®".

*  Pa motorsidan:
— Skarmade motorledningar.
« Bromsmotstand:

— Information om projektering av bromsmotstand finns i systemhandboken
"Fleraxlig servoforstarkare MOVIAXIS®".

4.15.5 Storningskategori

Uppfyllande av kategori C2 enligt EN 61800-3 har pavisats i specifika provningar. Pa
begaran 6versander SEW-EURODRIVE mer detaljerad information.

A VARNING!

| bostadsmiljder kan denna produkt orsaka hdgfrekventa stérningar som kan leda till att
atgarder maste vidtas for att férhindra sddana stérningar.
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4.16 UL-riktig installation
For UL-riktig installation galler féljande anvisningar:

+ Som anslutningskabel far endast kopparledningar fér temperaturomradet 60/75 °C
anvandas.

- Tillatet atdragningsmoment for natplintarna pa MOVIAXIS® &r:

Atdragningsmoment
Matningsmodul Natanslutning X1 Plintar bromsmotstand
Byggstorlek 1 0,5-0,6 Nm . 0,5-0,6 Nm
MXP81 0,5-0,6 Nm 0,5-0,6 Nm
Byggstorlek 2 3,0—-4,0 Nm 3,0-4,0 Nm
Byggstorlek 3 6,0 - 10,0 Nm . 3,0-4,0 Nm
Matningsmodul med in- och atermatning
Byggstorlek 1 6,0 - 10,0 Nm 3,0-4,0 Nm
Byggstorlek 2 6,0 - 10,0 Nm . 3,0-4,0 Nm
Axelmodul Motoranslutning X2 -
Byggstorlek 1 0,5-0,6 Nm -
Byggstorlek 2 1,2-1,5Nm '
Byggstorlek 3 1,5-1,7 Nm -—-
Byggstorlek 4 3,0—-4,0 Nm -
Byggstorlek 5 3,0-4,0 Nm '
Byggstorlek 6 6,0 — 10,0 Nm -—-
Mellankretsurladdnings- Anslutning av bromsmotstand X15 -
modul
Alla byggstorlekar 3,0—-4,0 Nm -

4.16.1 Tillatna atdragningsmoment

Atdragningsmoment

Signalplintar X10, X11 0,5-0,6 Nm
Mellankretsskena X4 3,0-4,0Nm
Plintar for sakerhetsrela X7, X8 0,22 - 0,25 Nm
Plintar fér bromsanslutning X6 pa axelmodulerna 0,5-0,6 Nm
Plintar for 24 V-spanningsmatning 0,5-0,6 Nm
Plintar X61 for multigivarkort XGH, XGS 0,22 - 0,25 Nm
Plintar X21, X22, X25, X26 for in-/utgangskort XIO, XIA 0,5-0,6 Nm

VARNING!

Servoforstarkaren kan skadas.

» Anvéand endast angivna anslutningskomponenter och folj de angivna atdragningsmo-
menten. Annars kan varmen bli fér hdg och skada servoforstarkaren MOVIAXIS®.
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UL-riktig installation

- Servoférstarkare MOVIAXIS® MX kan anslutas till spanningsnat med jordad stjarn-
punkt (TN- och TT-nat), med maximal natstrom pa 42 000 A och en maximal nat-
spanning pa 500 V AC.

* Max. natsakring:

Matningsmodul MXP 10 kW 25 kW 50 kW 75 kW
Natsakring 20 A 40 A 80 A 125 A

* Anvand endast smaltsakringar som natsakringar.

» Nar kabelareor for lagre strom an apparatens markstrom anvands, maste sakringen
anpassas till kabelarean.

» Information om vala av kabelareor finns i projekteringshandboken.
» Forutom de har anvisningarna ska aven nationella installationsforeskrifter foljas.
+ Kontaktdonen fér 24 V-matningen ar begransade till 10 A.

+ Tillvalskort som matas via 0 V- och 24 V-plintarna pa framsidan, maste antingen sak-
ras separat eller i grupper med 4 A-smaltsakringar enligt UL 248.

OBS!

UL-certifiering galler inte for drift i spanningsnat med icke jordad stjarnpunkt (IT-nat).
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5 Idrifttagning

5.1 Allméant
A FARA!

Natplintarna ar inte berdringsskyddade.
Dodsfall eller svara skador pa grund av elektrisk stot.

* Montera skyddskaporna pa modulerna, se kapitlet "Skyddskapor och berdrings-
skydd" (— sid 76).

* Montera berdringsskydden enligt anvisningarna, se kapitlet "Skyddskapor och
berdringsskydd" (— sid 76).

. Servofdrstarkaren MOVIAXIS® far aldrig anvandas utan skyddskapor och bero-
ringsskydd.

5.1.1 Forutsattning

En forutsattning for lyckad idrifttagning ar korrekt projektering av drivenheten. Utforliga
projekteringsanvisningar och parameterférklaringar finns i systemhandboken "Fleraxlig
servforstarkare MOVIAXIS®"

De idrifttagningsfunktioner som beskrivs i detta kapitel &r avsedda for optimal installning
av servofdrstarkaren fér den anslutna motorn och de angivna driftsférhallandena. Folj
anvisningarna i det har kapitlet vid idrifttagningen.

5.1.2 Lyftanordningar

A FARA!

Livsfara pa grund av nedfallande lyftanordning.
Ddodsfall eller svara skador.

- Servoforstarkaren MOVIAXIS® far inte utnyttjas som sakerhetsfunktion i lyftanord-
ningar. Anvand som sakerhetsanordning Overvakningssystem eller mekaniska
skydd.

5.1.3 Nattillkoppling av axelsystemet

VARNING!

» For rela K11 ska en minsta frankopplingstid pa 10 sekunder féljas.
« Till-/frankoppla inte natet oftare 4n en gang per minut.

Apparaten kan forstoras eller felfunktioner uppsta.

Folj angivna tider och intervall.
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Installningar pa matningsmodulen vid CAN-baserad systembuss SBus

5.1.4 Anslutning av ledningar, mandévrering av omkopplare

VARNING!

Ledningar far endast anslutas och omkopplare endast mandvreras nar spanningen ar
avstangd.

Apparaten kan forstoras eller felfunktioner uppsta.
Se till att apparaten ar spanningslos.

Instéllningar pa matningsmodulen vid CAN-baserad systembuss SBus

Fdljande instaliningar ar nédvandiga:

» CAN-oOverféringshastigheten stalls in pa matningsmodulen med adressomkopplarna
S1 och S2, se avsnittet "Installning av CAN-6verforingshastighet” (— sid 119).

+ De fyra DIP-omkopplarna for installning av systembussen star i laget "C".

+ Axeladressen stalls in pa matningsmodulen med adressomkopplarna S3 och S4, se
avsnittet "Instélining av axeladresser for CAN" (— sid 119). Ovriga axeladresser
stélls in automatiskt efter den redan instéllda axeladressen.

(1]

13] S2
[4]
S3
S4
1407811467
[1] DIP-omkopplare systembuss [3] S3: axeladressomkopplare 100
[2]  S1, S2: DIP-omkopplare for CAN-6verforingshastighet [4] S4: axeladressomkopplare 10"

Information om hur matningsmodulen med in- och atermatning adresseras finns i hand-
boken "Matningsmodul med in- och atermatning MXR".
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Installningar pa matningsmodulen vid CAN-baserad systembuss SBus

5.2.1 Instéllning av CAN-6verforingshastighet
DIP-omkopplarna S1 och S2 anvands for att stélla in CAN-6verféringshastigheten och
finns i matningsmodulen, se bilden i kapitlet "Installningar p& matningsmodulen vid
CAN-baserad systembuss" (— sid 118).
125 kbit/s 250 kbit/s 500 kbit/s 1 Mbit/s
S1
. e G e
S2
. e e sl
OBS!
Standardinstallningen vid leverans ar 500 kbit/s.
i
5.2.2 Instéllning av axeladress for CAN

Rattarna S3 och S4 anvands for att stalla in axelsystemets axeladress och finns i mat-
ningsmodulen, se bilden i kapitlet "Installningar p& matningsmodulen vid CAN-baserad
systembuss” (— sid 118). Rattarna anvands for att stalla in en decimaladress mellan 0
och 99.

S3-ratt 109 = ental

S4-ratt 10" = tiotal

| exemplet ovan ar axeladress "23" installd.

oBS!

Standardinstallningen vid leverans ar "1".
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Installningar pa matningsmodulen vid CAN-baserad systembuss SBus

Adressinstallningen i axelsystemet ar enligt féljande i det har exemplet:

Termineringsmotstand*

Signalbuss
X9 X9 X9 X9 X9 X9 X9 X9 X9
inl
MXP| |MXA| [MXA| [MXA| |[MXA| |MXA| [MXA| [MXA| |MXA
23 24 25 26 27 28 29 30

* Termineringsmotstand finns endast i utférande med CAN-6verforing

Adressen for den forsta axelmodulen ar "23" i exemplet, de féljande axlarna far adresser
i stigande varden.

1407827979

Om det finns farre an 8 axlar i ett axelsystem ar de 6vriga adresserna lediga.

Den instéllda axeladressen anvands for adresserna for CAN-kommunikation (del av
systembussen) eller tillvalet faltbussgranssnitt K-Net XFA11A. Axeladresserna stalls

bara in en gang nar DC-24 V-spanningsmatningen kopplas in for axelsystemet.

Om grundadresserna andras under drift verkstalls detta inte forran axelmodulen startas

om (24 V-spanningsmatningen stangs av och pa).
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Installningar pa matningsmodulen vid CAN-baserad systembuss SBus @

5.2.3 Busstermineringsmotstand for CAN-baserad systembuss SBus

Den CAN-baserade systembussen forbinder matningsmodulen och axelmodulen. CAN-
bussen maste ha ett termineringsmotstand.

Bilden nedan visar ett schema 6éver CAN-kommunikationen och termineringsmotstan-
dets placering.

Termineringsmotstandet ingar som serietillbehor till matningsmodulen (— sid 20).

Signalbuss L
Terminerings-
X9 X9 X9 X9 X9 X9 X9 X9 X9 motstand
alb alb alb alb al/b alb alb alb alb

Il

MXA| |MXA MXA| |MXA MXA| |MXA| |MXA| |MXA
1 2 3 4 5 6 7 8

1408029835

[11  Anslutningskabel mellan dator och CAN-granssnitt p& matningsmodulen. Anslutningskabeln bestar av
USB-CAN-granssnittet [2] och kabeln med inbyggt termineringsmotstand [3].

[2]  USB-CAN-granssnitt [3] Kabel med inbyggt termineringsmotstand (120 Q mellan CAN_H och
CAN_L)

Mer information om kommunikation mellan datorn och MOVIAXIS®-systemet finns i
kapitlet "Kommunikation via CAN-adapter" (— sid 128).
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5.3

O
L=

Idrifttagning

Val av kommunikation

Val av kommunikation

Bilderna nedan visar mgjlig atkomst till systembussarna i apparatsystemet.

MXM

MXP

MXA

MXA

MXA

MXM

MXP

MXA

A

MXA

MXA

1408130315
)
(2
(3]

PC-CAN pa CAN-baserad systembuss SBus
Mastermodul med CAN-baserad systembuss SBus/EtherCAT®-kompatibeI systembuss SBusPus
PC-CAN pa CAN-baserad applikationsbuss CAN2

SEW-EURODRIVE rekommenderar féljande kommunikationsvagar:
» Apparatsystem utan mastermodul: CAN
* Apparatsystem med mastermo och DHE/DHF/DHR/UFx: TCP/IP eller USB

Valj kommunikationstyp for idrifttagningen beroende pa apparatkonfiguration med hjalp
av tabellen nedan.

Atkomst till Atkomst via
Mastermodul Matnings- Axelmoduler
modul
Maskinvarukonfiguration av via kommunikationsgranssnitt ...
apparatsystemet PROFIBUS | CAN | RS485 TCP/IP | USB RT CANY CAN22
Utan mastermodul X X
Mastermodul + DHE X (x) X X X
Mastermodul + DHF/UFx41 x3 X (x) X X X
Mastermodul + DHR/UFx41 X (x) X X x? X
1) CAN-baserad systembuss
2) Endast nar CAN2 &r ledig for programmering
3) Endast nar PROFIBUS DP anvéands
4) Realtime-Ethernet-parameterkanal via styrsystem
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Information och installning pa CAN-baserad applikationsbuss CAN2

5.4 Information och instéllning pa CAN-baserad applikationsbuss CAN2

5.4.1 Anslutningar och PC-diagnos pa matningsmodulen

OBS!

For att undvika potentialférskjutning ska CAN-anslutningarna endast realiseras i appa-
° ratskapet.

_ max.5m

Ll

0
>
z
=

1407830539

[11  Anslutningskabel mellan dator och CAN-granssnitt pa matningsmodulen. Anslutningskabeln bestar av
USB-CAN-granssnittet [2] och kabeln med inbyggt termineringsmotstand [3].

[2]  USB-CAN-granssnitt [3] Kabel med inbyggt termineringsmotstand (120 Q mellan CAN_H och
CAN_L)

Max. ledningslangd mellan termineringsmotstand och matningsmodul &r 5 m.

OoBS!

Observera vid val av kabel anvisningarna fran tillverkaren angaende CAN-lamplighet.

Mer information om kommunikation mellan datorn och MOVIAXIS®-systemet finns i
kapitlet "Kommunikation via CAN-adapter" (— sid 128).
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@ Information och instéllning pa CAN-baserad applikationsbuss CAN2

5.4.2 Anslutning av CAN-kabel pa mantingsmodulen

Anslutningstill- Anslutnings- och férlangningskablar mellan CAN-adaptern och axelsystemet har ett
delning fér 9-poligt D-sub-hylsdon i varje ande, se kapitlet "Kommunikation via CAN-adapter"
anslutnings- och (— sid 128). Anslutningskabelns stifttilldelning med 9-poligt D-sub-CAN-kontaktdon

férldngningskablar ~ anvands visas pa bilden nedan.

Sidan adapter

Supply module end
MOVIAXIS® MXP

Hylsdon
max. 130 m Hylsdon
1 Al toeoitioletinfotioiottinfotioiefiniufetniefieiofetrtelinid
6 + 5V /Anvands ej FARNEE < )
CAN_GND o 2 FY ~ ‘ 5 °
70 ® CAN_L I e . CAN_GND o
CAN_H 3 : | = : N ° CANL
8 CAN_GND 7 T CAN H
Anvands ej 4 ! : . 5 ° 3 GAN_GND
9 Anvénds ej H . =
< 4
+5V /Anvénds ej 5 f ; 9 [
\J/ Anvands ej H . P 5
y

1407832971
Anslutningstilldelning pa X12 (stift) pd matningsmodulen
Matningsmodul
MOVIAXIS® MXP
Stift
X12
n.c.
DGND
CAN_L
CAN_H
DGND
CAN_H
CAN_L
Termineringsmotstand
(apparatinternt)
1407835403
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Information och installning pa CAN-baserad applikationsbuss CAN2 @

5.4.3 Anslutningar och PC-diagnos pa axelmodulen

OBS!
For att undvika potentialférskjutning ska CAN-anslutningarna endast realiseras i appa-
° ratskapet.
5 Signalbuss Termineringsmotstand
<max.om X9 X9 X9 X9 X9 X9
MXA| |MXA MXP| |MXA| [MXA |MXA

| )

1408034443

[11  Anslutningskabel mellan dator och CAN-granssnitt pa axelmodulen. Anslutningskabeln bestar av
USB-CAN-granssnittet [2] och kabeln med inbyggt termineringsmotstand [3].

[2] USB-CAN-granssnitt [3] Kabel med inbyggt termineringsmotstand (120 Q mellan CAN_H och
CAN_L)

Max. ledningslangd mellan termineringsmotstandet och den forsta axelmodulen ar 5 m.

OBS!

Anvand endast fardigtillverkad kabel fran SEW-EURODRIVE fér anslutning mellan
® axelsystemen.

Mer information om kommunikation mellan datorn och MOVIAXIS®-systemet finns i
kapitlet "Kommunikation via CAN-adapter" (— sid 128).

5.4.4 Instillning av axeladress CAN2

Alla axelmoduler ar installda pa adressen "0" vid leverans. Varje axelmodul maste fa en
CAN2-axeladress genom parameterinstallning.
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©

5.4.5 Anslutning av CAN2-kabel pa axelmodulerna

Anslutningstill-
delning fér
anslutnings- och
féridngningskablar

Sidan adapter

Anslutnings- och férlangningskablar mellan CAN-adaptern och axelsystemet har ett
9-poligt D-sub-hylsdon i varje ande, se kapitlet "Kommunikation via CAN-adapter"
(— sid 128). Anslutningskabelns stifttilldelning med 9-poligt D-sub-CAN-kontaktdon
anvands visas pa bilden nedan.

Sidan axelmodul

MOVIAXIS® MX
Hylsdon
1 max. 130 m Phonix COMBICON 5.08 female,
6 +5V/Anvandsej  _ N T vy PIN-sidan
CAN_GND ® o - S —
AN H 7 [ 4 CAN_L R — o [ CAN_H 1
_ 3 P A CAN2 Bus "high”
8 [ ] CAN_GND v L A ' :
Anvands ej 4 : : CAN_L 2
9 Anvands ej o ; CAN2 Bus "low!
+5 V / Anvands ej ® . : : CAN_GND
\// Anvands ej T e T ? _
; ;
1408036875
Anslutningstilldel-
ning pé X12 (stift) Axelmodul Axelmodul
o xXelmodu xelmodu
pa axelmodulen MOVIAXIS® MXA MOVIAXIS® MXA
Stift Stift
X12 X12
n.c. n.c.
DGND DGND
CAN_L I 7 CAN_L
CAN_H CAN_H
DGND DGND
CAN_H CAN_H
- CAN_L IB CAN_L
Termineringsmotstandet
Termineringsmotstand (ap;_)aratinternt)
n (apparatinternt) 2 aktlver_as med
bygling i
kontaktdonet
1408118539

[1] Ej aktivt termineringsmotstand
[2] Aktivt termineringsmotstand
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5.4.6 Busstermineringsmotstand for CAN2-bussanslutning

Den CAN-baserade applikationsbussen CAN2 forbinder matningsmodulen och axel-
modulen. CAN2-bussen maste ha ett termineringsmotstand.

Bilden nedan visar ett schema dver kombinationer av CAN-kommunikation och termine-
ringsmotstandets placering.

Termineringsmotstandet ingar som serietillbehor till matningsmodulen (— sid 20).

Termineringsmotstand

=]

Termineringsmotstandet pa
— anslutning CAN2 méste aktiveras.

1408123019

[11  Anslutningskabel mellan dator och CAN-granssnitt pa axelmodulen. Anslutningskabeln bestar av
USB-CAN-granssnittet [2] och kabeln med inbyggt termineringsmotstand [3].

[2] USB-CAN-granssnitt [3] Kabel med inbyggt termineringsmotstand (120 Q mellan CAN_H och

CAN_L)
OBS!
Montera termineringsmotstand.
(] Termineringsmotstandet i den sista axelmodulen i systemet maste aktiveras, se
1 kapitlet "Anslutning av CAN2-kabel pa axelmodulerna” (— sid 126).

Mer information om kommunikation mellan datorn och MOVIAXIS®-systemet finns i
kapitlet "Kommunikation via CAN-adapter" (— sid 128).
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5.5 Kommunikation via CAN-adapter

For kommunikation mellan dator och MOVIAXIS®—system rekommenderar vi en CAN-
adapter fran SEW-EURODRIVE som levereras med en fardigtillverkad kabel och termi-
neringsmotstand. CAN-adaptern har artikelnummer 18210597.

Som alternativ kan CAN-adaptern "USB Port PCAN-USB ISO (IPEH 002022)" fran Peak
anvandas.

* Om du konstruerar termineringen sjalv maste ett termineringsmotstand pa 120 Q
monteras mellan CAN_H och CAN L.

» Det kravs en skarmad kabel som lampar sig for CAN-natverk for att datadverféringen
ska vara saker.

+ Det finns tva satt att kommunicera med deltagarna i axelsystemet:

1. Via 9-poligt D-sub-kontaktdon X12 pa matningsmodulen (CAN-baserad SBus),
se kapitlet "Anslutning av CAN-kabel pa matningsmodulen” (— sid 124).

2. Via 9-poligt D-sub-kontaktdon X12 pa en axelmodul (CAN-baserad applikations-
buss CAN2) i systemet, se kapitlet "Anslutning av CAN2-kabel pa axelmodulerna”

(— sid 126).
OBS!
Kabelanslutning och kabelférlangning
@ Som anslutnings- och férlangningskabel rekommenderar SEW-EURODRIVE en
1 kabel med 1:1-genomforing i skdrmat utférande.

Observera vid val av kabel anvisningarna fran tillverkaren angaende CAN-lamplighet.
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5.6 Instillningar vid EtherCAT®-kompatibel systembuss SBusP!VS
Nar en EtherCAT®—kompatibeI systembuss anvands ska foljande observeras:
+ Stall de 4 DIP-omkopplarna pa matningsmodulen pa "E".

1408125451

[1] Instéllning vid EtherCAT®-drift: Alla 4 omkopplare pa "E"
[2]  DIP-omkopplare S1, S2, S3 och S4 samt anslutning X12 har ingen funktion

*  Omkopplare S1, S2, S3 och S4 samt anslutning X12 pa matningsmodulen har ingen
funktion i detta utférande.

+ Stall DIP-omkopplaren LAM pa den sista axelmodulen i systemet "1". P& alla andra
axelmoduler ska LAM-DIP-omkopplaren sta pa "0".

1 0

= LAM ‘ ”

- I
I F1 ‘
| \ 1 0
I \ LAM ) 2
-

| | F1 ‘

[1]  Instélining av LAM-DIP-omkopplaren pa den sista axelmodulen i ett system
[2] Instéllning av LAM-DIP-omkopplaren pa alla axelmoduler férutom den sista axelmodulen

1408127883

» Det kravs inget termineringsmotstand pa X9b i det har utférandet.
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5.7 Beskrivning av idrifttagningsprogrammet

Programvarupaketet MOVITOOLS® MotionStudio &r det apparatovergripande SEW-
programmeringsverktyget som har tillgang till alla SEW-drivenheter. For apparaterna i
serien MOVIAXIS® kan MOVITOOLS® MotionStudio anvandas for idrifttagning, para-
meterinstallning och diagnos.

Information om installation och systemkrav finns i handboken "MOVITOOLS® Motion-
Studio”.

5.7.1 Idrifttagningsprogrammet MOVITOOLS® MotionStudio

Nar MOVITOOLS® MotionStudio har installerats finns programmet i Windows startmeny
enligt féljande: "Start\Program\SEW\MOVITOOLS MotionStudio”.

oBS!

En utforlig beskrivning av de foljande stegen finns i den omfattande online-hjalpen i
° MOVITOOLS® MotionStudio eller i handboken "MOVITOOLS® MotionStudio”.

1. Starta MOVITOOLS® MotionStudio.
2. Konfigurera kommunikationskanalerna.
3. Utfér sedan en Online-scan.
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5.8 Ordningsféljd vid ny idrifttagning

Foljande varianter galler for ny idrifttagning:

* Ny idrifttagning utan mastermodul
« Ny idrifttagning med mastermodul och MOVI-PLC®

5.8.1 Ny idrifttagning utan mastermodul

1. Idrifttagning

Idrifttagning av motor
Regulatorinstallning
Anvandarenheter

System- och applikationsgranser

2. Standardtillampning

Programmeringseditor separat axelpositionering (+skarm)

3. Omfattning, registrering av

Strém
Varvtal
Positioner
Osv.

4. Datahantering

Visning och lagring av dataposter for separata axlar

5.8.2 Ny idrifttagning med mastermodul och MOVI-PLC®
1. Drive startup for MOVI-PLC®

Idrifttagning av motor
Regulatorinstallning
Anvandarenheter

System- och applikationsgranser

2. Omfattning, registrering av

Strém
Varvtal
Positioner
Osv.

3. Datahantering

Visning och lagring av dataposter for separata axlar
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5.9 Idrifttagning av MOVIAXIS® - drift med en motor
OBS!

For att idrifftagningen som beskrivs nedan ska kunna genomféras maste
° MOVITOOLS® MotionStudio ha installerats. Information om detta finns i handboken
1 "MOVITOOLS® MotionStudio".

MOVIAXIS® tas i drift med en assistent i MOVITOOLS® MotionStudio.

Navigeringen i assistenten sker med knapparna [Back] eller [Next] som finns i menyn
nere till hdger.

2542154379

5.9.1 Programmeringsprogrammet MOVITOOLS® MotionStudio
Assistenten for idrifttagning kan startas pa tva satt i MOVITOOLS® MotionStudio.
1. Starta assistenten genom att klicka pa knappen [Startup].

Tocls page xAk?
Gemeral ()
Craate new project [
or load a project Comparisen [Offline):
I Tool fior companng unit data (parameter sets,

IFOS variables, ete.)

Choose connection
mode and creats (&
nebwork o =
—

startup (Offline):
“ [Configuration for DFx-Gateway (Offine): Startup wizard to adjust the inverter to the

Manager parameter ‘ mater and to optiraze the contral baop.
sets

Parameter tree (Offline ):
E'ﬁ Teol for aditing and displaying all unit
-

Working with the s \parameters in & clearly arranged tree structure.

Tool for testing the drive after startup.

‘é’ Manual operatien (Ofline):

PDO Editar (Offline):
D‘]ﬂ Teol for configuring the data flow using process

O data objects (POO).
Technology editors ()
1 E‘ Drive Startup for MOVIPLC (Offline): =1 Single-axis positioning (Offline):
i Tool fior starting up the umt for MOVI-PLOE. .!. Tool for starting up an axis with MOVIAXISE.

n Manual "Single axis positicning” (Offline):
MXA-B0A-DOE-503- | —
0o--

Default Disgnostics (=)

Scope (Offline):
h Teol for recording curves using the scope
function integrated in the inverter.

2541303819
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2. Starta assistenten genom att hdgerklicka med musen pa [Startup] i listan "Project/

network".
=8 Defaut )
r = ———— General
ﬁ}: 1. Parameter tree (Offline)
l'_'a‘ 2. Drive Startup for MOVIPLC (Offline) Comparison (Offlina):
h 3. Scope (Offline) Tool for comparing unit data (paramete
IPOS variables, etc.).
g Comparison (Offline) I
| Startup L4 | m Configuration for DFx-Gateway (Offline)
Technology editors 3 6 Startup (Offline) .
Diagnostics » EE  Parameter tree (Offling) e
L — = - ine
) <§D Manual operation (Offline) TG
Manage unit parameter set » |
| Mo PDO Editor (Offline)
> Remove _]
Create copy... Parameter tree (Offline):
Properties... Tool for editing and displaying all unit
—I — parameters in a clearly arranged tree s

2541306251
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5.9.2 |Idrifttagning av MOVIAXIS®

Tre parameterposter kan anvandas for idrifttagning, dessa kan kombineras med tre
olika motorer.

Vilken parameterpost som ska anvandas valjs i startmenyn for idrifttagning av motorn.
Endast en parameterpost kan tas i drift, dvs. flera parameterposter maste tas i drift en i

O
W) o

Startup MOVIAXIS®

I ! : \ You will be guided step by step:
/J | = Motor startup

= Application parameter
= System limits

L

Parameter set

= Parameter set 1

© Parameter set 2
© Parameter set 3

2542146187
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5.9.3 Apparatinfo
Bilden visar aktuell apparatinformation.
Tillvalskorten som sitter i kortplatserna visas.

Unit information

o
n
n Uns varisst a Shat 1 RS SO0 G S5
O Shet 2 o optian
1)
1] et 3 (o]
n ] |

. 1l
| | |
o 4 r i '3 Fabed current A
1] [ = ! Hammum nubpat urrent E
o - - 18-
o | r

i
o o
o =
e

: — -
= Retad malns wolt age ano v N

2542163083
Om det finns tillvalskort i kortplatserna visas korttyperna pa den har bilden.
| det har exemplet:
+ Kortplats 1: XGS givartillval SSI.
+ Kortplats 2: Anvands e;j.
* Kortplats 3: Anvands ej.
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5.9.4 Val av idrifttagningslage

]

Startup mode

/| Complete startup Controller optimization Machine and system data

| den har menyn finns det tre idrifttagningsalternativ:

poe e e e ne 0]

2542248971

*  Komplett idrifttagning:

Den har installningen maste allid goras vid den forsta idrifttagningen. | den har pro-
gramdelen finns motor-, varvtalsregulator-, maskin- och anlédggningsdata.

OBS!

Instéliningarna "Optimize controller" och "Machine and system data" ar underprogram
® for idrifttagning av MOVIAXIS® MX. De har installningarna kan bara valjas och genom-
1 foras nér en "Komplett idrifttagning” har gjorts.

+ Optimering av varvtalsregulatorn (Optimize controller):

Direktval av idrifttagningsmenyn "Controller". Har kan regulatorinstaliningarna
anpassas och optimeras. Direktval ar endast mojligt efter en forsta idrifttagning.
En beskrivning av regulatorinstallningarna finns i kapitlet "Regulatorer” (— sid 150).

* Maskin- och anlaggningsdata (Machine and system data):

Direktval av idrifttagningsmenyn "Axis configuration". Har kan anvandarenheter,
system- och applikationsgranser anpassas. En beskrivning av maskin- och anlagg-
ningsdata finns i kapitlet "Axelkonfiguration" (— sid 157).
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5.9.5 Systemkonfiguration antal drivenheter

System configuration

<

Number of drives

o Simgle-moter operation Multi-motor operation Master/slave operation

I ENEN-IE G )

2542315275

Val om en eller flera motorer ar kopplade till last.
+ Drift med en motor

Endast en motor ar ansluten till servoforstarkaren och kopplad till en last.
* Drift med flera motorer

Upp till sex identiska motorer kan anslutas till en servoférstarkare.

Servoforstarkaren forstarker vridmoment och strém med faktorn (antalet) anslutna
motorer.
Induktiviteten minskas med faktorn anslutna och parallellkopplade motorer.

Foljande forutsattningar maste vara uppfylida:
» Alla motorer maste vara av samma typ och ha samma lindningsdata.
+ Alla motorer som anvands maste kopplade till lasten utan mekanisk sliring.
» En av motorerna maste ha en givare.
» Nar synkrona servomotorer anvands maste magnetfalten for alla rotorer vara rik-
tade mot varandra. Kontakta SEW-EURODRIVE.
* Master/slav-drift
Upp till sex identiska motorer ar anslutna till en servoférstarkare vardera och gemen-
samt kopplade till en last. Lastens troghet fordelas pa antalet anslutna motorer.
Beroende pa anslutningsstyvheten mellan last och motorer maste olika master/slav-
driftsatt anvandas:
+ Vid fast kopplade motor/last-kombinationer maste laget "Torque control"
(momentreglering) anvandas for slavarna.

+ Vid fast kopplade motor/last-kombinationer maste laget "Synchronous operation”
(synkronkorning) anvandas for slavarna.
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5.9.6 Elektronisk markskylt for SEW-givare med elektronisk markskylt

Nar motorer som har SEW-givare med elektronisk markskylt anvands, kan data sparas
pa foljande satt:

Electronic nameplate

o)
o
o)
)
O
g
o]
n

0

» Spara data permanent:

Data of the electronic nameplate

Laad data permansntly Load dals &S & suggestion #  Danot ioad data

3
x

2542496523

Motordata i den elektroniska markskylten Iases av och anvands for idrifttagning av
motorn. Dessa data kan inte andras.

+ Spara data som forslag:

Motordata i den elektroniska markskylten lases av och finns som "férslag" for idrift-
tagning av motorn. Dessa data kan &ndras.

* Inte spara data:
Motordata i den elektroniska markskylten ignoreras.
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5.9.7 Maskinvarukonfiguration givarpool

Hardware configuration
Enﬁoder Option cards
Encoder card
| slot 1
Motor encoder Distance encoder 1 Distance encoder 2
1. Parameter set
AV1H AV1H
B Edit i B Edit
— Posifion | Fosis =
F deaccion Y e 2

oetechor

2. Parameter set

3. Parameter set

IEICICIECIC I WCICIE NI

2543454603
Under maskinvarukonfigurationen kan de gulmérkta givarna i givarpoolen tilldelas sepa-
rata parameterposter eller motorer.

Givarna kan aven tilldelas kolumnerna "Motor encoder", "Distance encoder 1" och
"Distance encoder 2". Givarna kan bara anvéndas en gang.

Gor sa har:

» Kilicka pa givaren i rutan "Encoder pool" och dra med vanster musknapp nedtryckt till
parameterposten. | exemplet ovan ar givare 1 av typ AV1H definierad som "Motor
encoder".

Givarna i kolumnen "Motor encoder" ar alltid kallan "Actual speed" ar darmed varvtals-
givare.

For lagesregistrering kan bara en givare per parameterpost anvandas. For givarna
som anvands for lagesregistrering maste alltid rutan "Position detection" vara ikryssad.

Givarna kan aktiveras for lagesregistrering i kolumnerna "Motor encoder", "Distance
encoder 1" och "Distance encoder 2".

| exemplet ovan anvands givaren AV1H i spalten "Motor encoder" for "Position detection".
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Givare i Givarpoolen kan visa upp till tre fysiska givaringangar fér servoférstarkaren MOVI-
givarpoolen AXIS®.

Max. tva multigivarkort (XGH11A/XGS11A) kan anslutas, i exemplet ar ett multigivarkort
anslutet. Beroende pa antalet anslutna multigivarkort visas forutom givare 1 till grund-
apparaten dven givare 2 och 3 i givarpoolen.

Givare 1 ar alltid kopplad till grundapparatens givaringang. Givare 2 och 3 ar alltid kopp-
lade till respektive multigivarkort, se kapitlet "Tillampningsexempel" (— sid 161).

Knappen [Edit]

Nar du klickar pa knappen [Edit] 6ppnas menyn [Motor encoder] med undermenyerna
[Encoder selection] och [Mounting].
1. Parameter set

AV1H
B Edit l ' }
Position = ad
V' detection -
2543747339
Undermenyn [Encoder selection]
Mator encoder ] . B
:' Encoder selection ﬁ Maounting
1. Select the relevant encoder grouping
| SEW encoder @' Approved encoder v Non-SEW encoder ?
2. Select the encoder by means of the SEW designation on the nameplate
HMechanicl design Development status
G = Thread mounting - o Electrical design
H = Hollow shaft
1 = Integrated F] 1
K = Cone ’ 3 3
L= |__|..¢ard 2% : &
5 = Sp shal
- ; XL
L = Hod. Resolver
M = Hod, Resolver
| SCW-EURODRIVE ce)
T6646 Bruchssl@emany
Typ PSF121 CpsosermTrlfa v |1 [n
Ne. (4.23456789 0001.22 seu H
M 13 w k17 -
ny 6000 e Ly 90 A BaK F
f, 300 M U A0 VW MM
Bremsa 24V 31 Nm Gleschrchiee
Gotriobe Mg 35 Nm rgs  1600/8.000 cmin
| - | Gewict 38 L
MOVITOOLSS MotionShua [ Coccel [
2543755275
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| undermenyn [Encoder selection] kan tre kategorier av givare valjas:
+ SEW-givare

* Godkanda givare

» Givare fran andra tillverkare

Knappen | undermenyn [Encoder selection] visas som standard [SEW encoder], se den dvre
[SEW encoder] bilden (— sid 140).

| den har menyn anvands SEW-beteckningar pa givarna.
Men hjalp av foljande listor kan givaren pa motorn definieras:
* Typ givare

* Mekaniskt utférande

» Utvecklingsstatus

» Elektriskt utférande

Kriterierna for givaren finns pa motorns typskylt.

Knappen Nar du klickar pa knappen [Approved encoder] visas en lista med givare som ar god-
[Approved kdnda av SEW-EURODRIVE. _
encoder] Mo enoder [ | -

L Eaccder satecion ™ £ Mounting

1. Select the relevant encoder grouping

— T

=
2. Select the encoder from the SEW database
|l As1HAviH

Mame Manufacturer Electrical type Mechanical type Resolution

AS1H AVIH Hiperface Rotatory 1024Incr.
DME4000-%17 | Sick |Hiparface |Linear | 1000um
DMES00D-x17 _Sl(.‘lt _wer!ace Laré.ar _1000;_"\1

EHI1R EH1T ESxR ESxT E... _SEW _Tll. .mtatum .1D24[ncr.

EH1S5 ES1S ES2S EVIS E... |SEW | SINFCOS Rotatory | 1024Ener,

ES1H ES2H EV1H _SEW _Hperface _Flotatar\,l _1024[nct.

LinCoder L 230 | Sick/Stagmann |Hiparface |Linear | 5000um

SKM 36 Sichk/Stegmann Hiperface Rotatory | 128Incr.

SKS 36 | Sichky/ S tagmann |Hiperface | Rotatory | 128Incr.

SRM 50 _Slclu'Stagmann _Iﬁ:erface Rotatory _mzal:nc:.

SRM &0 | Sick/Stegmann |Hiperface Rotatory | 10241ner.

SRM 64 | SichkyStagmann |Hiperface | Rertatory | 1024Ingr.

SRS 50 Sicky/Stegmann _I'Werh:'.‘ Rotatory _lﬂzdfﬂ‘:r-

SRS 60 | Sick/Stegmann |Hiperface |Rotatory | 10241ncr.

SRS 64 Sick/Stagmann Hperface Rotatory 1024Incr.

Moo s ot B BT
2543866635

Markera givaren och klicka sedan pa [ok] for att valja en givare.
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C 20,
O,

Knappen
[Non-SEW
encoder]

Idrifttagning
Idrifttagning av MOVIAXIS® — drift med en motor

Nar du klickar pa knappen [Non-SEW encoder] kan du definiera givartyper som inte
finns i SEW:s databas.

Mator encoder (=]
§ :' Encoder selection ﬁ Mounting
1. Select the relevant encoder grouping
SEW encoder @ Approved encader | | Mon-SEW encoder ?
Salact the encoder type
Mechanical design Elsctrical dosign
b Ratalony hd SINCOS w Load basic data
3. Enter the characterstic data of the encoder
Incramants par encodar revol...
Numeraicr
o
Denamano
o
2544151691

Men hjalp av foljande listor kan givaren pa motorn definieras:
* Mekaniskt utférande
+ Elektriskt utférande

Klicka pa knappen [Load basic data]. Med detta kommando stélls vardena i rutorna
"Number of periods/revolution" och "Denominator”" in automatiskt. Vardena kan aven
stéllas in manuellt.
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Undermenyn [Mounting]
| den har menyn anges givarens rakneriktning och utvéxlingsforhallandet mellan motorn
och givaren.
Motor et -]
i : Encoder aelu[hml & Mounting
Encoder mounting
- Counting direcion of the encoder
‘;. ="._/ in sense of rotation of molor w
Ratio between encoder and motor
. T Direct maunting
=g
arp
= 1
Single-turn moda
Tea
( |
w2 : jgw T —
|
208
2544359947

Rakneriktningen och utvaxlingsférhallandet mellan motorn och givaren maste bara
anpassas for givare som ar synkroniseringsgivare (givare i kolumnen "Distance encoder").

Om utvaxlingsférhallandet inte ar kant kan det faststallas med en matning, se meny-
posten "Speed ratio between motor and encoder" (— sid 144).

Om givaren ar definierad som motorgivare kan inga data anges, eftersom givaren ar
monterad direkt pa motoraxeln och det darmed inte finns nagot utvaxlingsférhallande
mellan givaren och motorn. Aven rékneriktningen &r fastlagd. Rékneriktningen &r alltid
densamma som motorns rotationsriktning.
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Knappen Klicka pa knappen [Speed ratio measurement].
[Speed ratio
measurement]

\ . Encoder selection 2 Mounting

Encoder mounting

h i Counting direchion of the encoder

[ 'l’."-.=="‘_ in sense of rotation of molor -
= o

Ratio batween encoder and motor

 4#i

[ Teu || Direct mounting
‘j o - ——— Q Hn_’urmll_un 'I.nillll.ﬂ |

1 U

Stellen sie bitte folgendes sicher:

L) Geber 1ist komplett in Betrieb genomimen I durchgefihst
- Gaber 2 ist bis auf das Ubersetzungsverhiltnis in Betriab genomman

&l Starten sie die Messung:

;} Achse verfahran:
- Fahren sie die Achse mit der Handbadienung

3* Datan iibernehmen:

i=—= 2?22? _
T

| MOVITODLS®: McticnStudio { ok | cConca |

2544396939

Ga igenom punkt 1 — 4 for att mata. Du kan avbryta berakningen med knappen [Abort
measurement].

Knappen Klicka pa knappen [Activate single-turn mode].
[Single-turn mode] single-turn mode

s
e A o
1 (] Activate single-turn mode
&

2544744715

Nu betraktas envarviga givare som EKOH eller resolver som RH1M som absolutgivare i
ett givarvarv.

144
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5.9.8 Maskinvarukonfiguration av tillvalskort

Klicka pa knappen [Encoder card slot 1] eller [Encoder card slot 2] om ett andra givarkort
ar anslutet.

Hardware configuration

ilgder Option cards
. Encoder card
slot 1
Motor encoder Distance encoder 1 Distance encoder 2
1. Parameter set
AV1H AV1H
5 Edit J rm (D ean | n
* Foa el I—,-,ﬂ
(24t et B | i

2. Parameter Set

3. Parameter set

2543454603

| féljande undermeny stélls emuleringskallan och givaren som behdvs fér pulsgivarsimu-
lering in.

| den har undermenyn kan man stélla in vilka givarsignaler som ska behandlas vid
givaremulering for ett dverordnat styrsystem.

- -
" Emulstion sourceDirect encoder 1 10|l r " Emulation sourceEncader 1
= 3 with signal fan-out

3 Increments per motor revolution 1024 -

" Emulation sourceEncoder 2
3 with signal fan-out
% Emulation sourceDirect encoder 2 3 Increments per motor revoluion  [T021 -]

Im ok | Cancel H

2544784779

Montage- och driftsinstruktion — fleraxlig servoférstérkare MO VIAXIS® 145




146

Idrifttagning
Idrifttagning av MOVIAXIS® — drift med en motor

Fdljande installningar for signalbehandling av givaren finns:
« Emuleringskalla direkt givare 1
* Emuleringskalla direkt givare 2
» Emuleringskalla givare 1
* med signalmultiplicering
» steg per motorvarv
* Emuleringskalla givare 2
* med signalmultiplicering
» steg per motorvarv
| exemplet ovan ar givare 2 vald som "Emulation source direct" (emuleringskalla direkt).

OoBS!

Emuleringssignalen som genereras av tillvalskortet ar alltid oberoende av givartyp en
pulssignal (dven nar sin/cos-givare anvands), oavsett om "Source direct" (kalla direkt)
eller "With signal multiplication" (med signalmultiplicering) har valts.

oBS!

Om en resolver ar ansluten till grundapparatens givaringang kan den inte valjas som
"Emulation source direct" (emuleringskalla direkt). Detta ar bara mojligt med program-
varuemulering.

{+ Emulation sourceEncoder 1

= with signal fan-out
= Increments per motor revolution 1024

2544875787

Om "Emulation source encoder 1 or 2" valjs kan foljande stallas in i "Increments per
motor revolution":

64 /128 /256 /512 /1024 / 2048 / 4096.

Det installda antalet steg eller steg per motorvarv pa emuleringsutgangsplinten &r obe-
roende av den anslutna givarens antal steg.
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5.9.9 Val av motortyp

| den hdr menyn kan motortypen valjas som ska anvandas med MOVIAXIS®. Motorer
fran SEW-EURODRIVE har motortypen angiven pa typskylten.

5.9.10 Motorval

Motortype selection

ﬁ' Servomotors

ﬁ synchronous asynchronous

o)

H ' CHP CHPZ OH CHD 5L2 lincar operation T oy

E oS5 oY CHS elec. cylinder DRL

ﬂ - -

o . — 5

0

a) Standard motors

0 DR OT DV DAS ED DZ DX

[ ]

EI:} DRS. IEC BRASIL
ﬁ:"’ 5 DRE CSA MEMA

E . DRP JEC

1]

o Non-SEW motors

O

0

@. -
- L
w KHL file

C &9,

@7

ErS <

2545113227

Nar andra motorer ska anvandas maste man ha tillgang till motorns tekniska data. SEW-
EURODRIVE kan skapa en XML-fil med hjalp av dessa data. Filen laddas i MOVIAXIS®-
modulen med hjalp av menyalternativet "Non-SEW motor". Kontakta i sa fall SEW-

EURODRIVE.

Motor selection

|'
| SEW-EURODRIVE
78646 BruchsaliGenman
Typ PSF121/CMPSOSE

Nr. 01.23456769 0001.22
| Mo 13 M o1
| [ne_ 6000
| 00 Mz

I-'l
F | omse 207 3
i A M
CMP100L | 400 v | 3000 1/min |- '}fb'e et '

Rated mains voltage

RHIMSM

(U500
Nm Gleichrichier

2

400 V¥ b

BPS Brake installed
Mounted v

Max, input speed

L

["3000 1fmin| @

i

DOCECICCEEEICE T

Temperature sensor
KTY -

Response to overtemperature

Montage- och driftsinstruktion — fleraxlig servoférstérkare MOVIAXIS®

é
o g 1 A
me] LR 0" A
v

MM rgps 1,500 (B.000 sinid
Gowicht 38

[

Non-SEW forced cooling fan
Not installed

Stop at application limit / waiting

2545115659
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I menyn "Motor selection" stalls motordata som behdévs for idrifttagningen in manuellt.

Data finns pa motorns typskylt och kan lasas av dar. Nar de har data stalls in &r motorn
som &r ansluten till MOVIAXIS® entydigt identifierad.

OBS!
Instaliningarna kan bara gdras nar "Load data permanently” inte har valts i menyn
° [Electronic nameplate].
Instéllning av Nar du for muspekaren 6ver typskylten anger pilar var i menyn vardet ska stallas in.
motordata Nar du klickar pa knappen 6ppnas en meny med varden som kan véljas.
Motor selection
o
Y (s!w-wnobmv: C€
TEE46 Bruchsal Germa
1y I;Fﬂ?-iHﬂ-lEM
o hr Dl ?3-5&?890‘;0122 S AEER
, 1MANE P 65
B uoo v _g,_‘ A BoR F
=, ~300 rﬂ'; W Vo w
ErErr:se My 31 Nm Glcheichter
.
ﬁ!m | 400V | 2000 1;min| i e'nene M" mar 35 Hm e 151:0 ‘—ﬁl
7 1 S Dokt
CMPIOOL
1] o CMPLOOM Rated mains voltage
D E CMPLIDGS 400 v b
(3] | CMP4OM
CMP4OS
0  S——— Brake installed
n E;:E CMPSOM Mounted v
I] CMP30S
| 1] E E::::" Max. input speed
n pa 3000 L/min | 5
n CMPTIL
CMPTIM Temperature sensor Non-SEW forced cooling fan
CMPTLS KTY w Mot installed ¥
C o Response to overtemperature
- CMPEOM - e — —
P Stop at application limit / waiting -
2545179659
Rutan
"Response to Temperature sensor Non-SEW forced cooling fan
overtemperature” KTY v Not installed X
Response to overtemperature
Stop at application limit / waiting -
2545248139
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Foljande frankopplingsreaktioner vid éverhettning av motorn ar méjliga:

Inmatningsdata

Beskrivning

Reaktion vid
overhettning

Har kan frankopplingsreaktionen for servoforstarkaren MOVIAXIS® MX stillas
in pa en dverhettningstemperatur i motorn. Féljande kan stallas in:

.

Ingen reaktion — dverhettning i motorn ignoreras.

Endast indikering — felet visas pa displayen, axeln fortsatter arbeta.
Slutstegssparr/vantar — axeln gar over till FCB-reglersparr (motorn
stannar). Axeln genomfor allt efter felstatus en varmstart efter en
aterstalining (kapitlet Driftindikeringar i montage- och driftsinstruktionen).
Aterstallningstiden blir sa kort som mgjligt (ingen omstart).
Nodstopp/vantar — axeln stannar med nédstopprampen. Axeln genomfor
allt efter felstatus en varmstart efter en aterstallning (kapitlet Driftindike-
ringar i montage- och driftsinstruktionen). Aterstéliningstiden blir s& kort
som mojligt (ingen omstart).

Stopp vid applikationsgrénser/vantar — axeln stannar med applikations-
rampen. Axeln genomfér allt efter felstatus en varmstart efter en aterstall-
ning (kapitlet Driftindikeringar i montage- och driftsinstruktionen).
Aterstallningstiden blir sa kort som mgjligt (ingen omstart).

Stopp vid systemgranser/vantar — axeln stannar med systemrampen.
Axeln genomfor allt efter felstatus en varmstart efter en aterstallning
(kapitlet Driftindikeringar i montage- och driftsinstruktionen eller system-
handboken). Aterstallningstiden blir s& kort som méjligt (ingen omstart).

5.9.11 Overvakning

g

o) .
=
SEW suggestion i Download value

Speed monitoring

HMaotor/regenerative £y Hotor/regenerative w

Current limit

500 A £ 500 A

Delay
50 ms Py S0 ms

DECOECIEIE I
o=

Maotor data

Accept SEW

suggestion SEW

2545250571

OBS!

1 Tryck pa

Vardet i vanster kolumn ar ett forslag, det aktuella vardet fér servoforstarkaren
® MOVIAXIS® MX star i héger kolumn.

+ ">"-knapparna for att anvanda separata forslag
« "Accept"-knappen fér att anvanda alla forslag

« Ange allménna styrparametrar for MOVIAXIS® MX enligt foljande tabell.

Inmatningsdata

Beskrivning

Varvtalsévervakning
och fordrojningstid
n-6vervakning

Varvtalet som kravs av borvardet kan bara nas nar belastningskravet har
tillgang till tillrackligt viidmoment. Om stromgrénsen har natts utgar servo-
forstarkaren MOVIAXIS® MX ifran att vridmomentet har natt maxvardet.
Onskat varvtal kan inte nas. Varvtalsévervakningen aktiveras nar denna
status halls under hela fordréjningstiden n-6vervakning.

Stromgrans

Strémgransen baseras servoforstarkarens skenutstréom.

Montage- och driftsinstruktion — fleraxlig servoférstérkare MOVIAXIS®

149



‘\\ I ) Idrifttagning
5 ( Idrifttagning av MOVIAXIS® — drift med en motor

©

5.9.12 Regulator

I menypunkten [Controller] stélls relevanta data fér varvtalsregleringen in.

Controller

o Moments of inertia

U J-Motor 1 load

(1 3 40,240 kgt L

g 8

U 7 braka

[ nf L.760 kgem® Measure 2
3

K Time interval

1 g

ﬁ Scanning frequency n/X Time interval external control

10 ms | w [ 1000 ms
i

n - PWH frequency

I.J B kHz k2

0

E} Controller optimization

0

0

n
SEW suggestion Tabular
o -
. via
L t Structural disgram o Simulation
—

2545377291
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Tréghetsmoment * J motor: Massatroéghetsmoment for idrifttagen motor.

+ Jload: Massatroghetsmoment for lasten pa motoraxeln. Om lastens massatréghets-
moment inte ar kant, kan det faststallas automatiskt med [Measure], se knappen
[Measure] (— sid 150).

+ J brake: Motorbromsens masstroghetsmoment.

* Measure (kan anvandas efter en komplett idrifttagning): Om den externa lasttroghe-
ten inte ar kand kan den stallas in atuomatiskt med en matning. Klicka pa knappen
[Measure] och folj de tre stegen i menyn [Determine moment of inertia/external
mass].

Determine moment of inertia | extemal mass

Startup

_‘1) You need a complete startup of the motor to determane the load mass inertia / external
mass. If startup is not complate at this peint, you will have to complete startup and then
return e this nstance.

Mowve

12’ Hove the axis using this welooity profile. & velocity
change of:

3500 men's

e @R RS

Bzt be reached o least!
Measure

@ Seart measuting!
Once 2 measured value is displayed. you can accept it with DK po—
Currently measured value total moment kgem?

of inertia

Cancel . |
2545453963

Tidsintervall + Scanning frequency n/X control: Ange 6nskad matfrekvens for varvtals- eller
lagesregulatorn. Standardinstallningen 1 ms bér endast minskas i extremt dyna-
miska applikationer.

« Time interval external control: Ange det externa styrsystemets tidsintervall. Detta
varde behdvs foér alla FCB som genererar ett borvarde interpolerat (extern ramp-
generator) och vid férinstallning av analogt bérvarde.

Observera! Vid intern bérvardesinstalining som vid FCB09 positionering har det
inmatade vardet ingen betydelse.

« PWM frequency: Ange frekvensen for pulsbreddsmodulation. Féljande kan matas
in: 4 kHz, 8 kHz (standardinstallning), 16 kHz.
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Regulator- + SEW suggestion: Reglerparametrarna som stéllts in av SEW kan anvéandas.
optimering Detta ar det enklaste sattet att stélla in alla reglerparametrar.
Controller

3’ Compiete biock disgram | Speed controler | Podition controler | Tabulsr | | System type | Semulstion

[

[

a8 858

SN NCNC]

‘1} System-specific controller parameter suggestion

No backlash Low backlash With backlash
- b |
- - -
Requirements on dynamics Controller parameters
2 7 s O
=
Clearance of load b !
!
J
0 B T+ N - | h
-
-] .
" 0.75
St |ﬁne;35 ' o Downbkead Permanent
nnan -._._..._’........_.._........_...._.._........_.._._......_._.._.._....._.._...._........_- d
0.50 0.88 1.25 1.63 200 Dosalosd duce

2545637003

1: Val av anlaggningstyp (lastkoppling till drivenheten). Anger "No backlash" (utan
spel), t.ex. direktkopplad last, "Low backlash" (lite spel), t.ex. kuggremskoppling
"With backlash" (med spel), t.ex. kugg-kugghjulsanslutning eller kuggstangs-
koppling. | de flesta fall kan grundinstallningarna anvandas.

2: Anvand reglagen for att stalla in hur mycket spel den utgadende axeln har.
Anvands for att finjustera reglerparametrarna i forhallande till lastkopplingens
spel och dnskad reglerstyvhet. Anvands bara om grundinstaliningen i 1 inte ar
tillracklig.

— Anvand reglaget "Clearance of load" for att stalla in hur mycket spel den utga-
ende axeln har.

— Anvand reglaget "Stiffness" for att stalla in varvtalsregulatorns styvhet. Vardet
for styvhet beror pa kraftdverféringen (hog for direktdrivning, lag for kuggrem)
och anger darmed hur snabb varvtalsreglerkretsen ar. Standardinstalining ar 1.

Stall in varvtalsreglerkretsens styvhet med reglaget eller skriv in den i rutan.

Om vardet for styvheten hojs, okar reglerhastigheten. SEW-EURODRIVE
rekommenderar att vardet hojs i sma steg (0.05) tills reglerkretsen borjar oscil-
lera (motorljud) under idrifttagningen. Sank sedan vardet nagot. Installningen
blir da optimal.

3: Anvands for finjustering under testdriften.
Knappen [Download once]: Reglerparametrarna hamtas en gang.

Knappen [Download permanent]: Reglerparametrarna hamtas varje gang lastens
spelfrihet eller styvheten andras. Detta anges av en gron férloppsindikator.

Observera! Nar du trycker pa nagon av knapparna [Download once] och [Down-
load permanent] hamtas alla parametrar i menyerna [Controller].
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+ Tabular: Reglerparametrarna som stallts in av SEW-EURODRIVE kan anvandas
eller optimeras. Reglerparametrarna bdr endast anpassas och optimeras av

experter.

Controller

D

Complete block disgram | Speed controler | Posifion controler | [Tabuler | Systemtype | Smulation

Requirements on dynamics Controller parameters

Oy il
Clearance of load 27 % 'y

9
T §
-

Download Permanent

o ki Ii‘!"- Shede
F-
Stiffness 0.75
|
J
050 o nas s gy T e

Download Once

SEW suggestion for controller parameters

DCCCILICICICICIC G ICICIC G I

Q Position (x) Velocity (v)

hin 2170 & [ 42170 Vs gain 84.339 & | 84330 1fs

Setpoint filter 1000 = [ 1000 ms| "Meor-tme 47.427 & [ 47.427 ms

kDot Tyt Coee 1000 ® [ 1000 ms setpoint filter 5000 = [ 5000 ms

actual value filter 2.564 o Im ms

Accelaration (a) pracontrol 100,000 = | 100.000 %

precontrol filter 10000 = [ 10.000 ms Accept permanently

précontrol 100,000 = | 100.000 % Accepd once

2546150155

* 1: Néar reglagen "Clearance of load" och "Stiffness" andras, andras endast de
foreslagna vardena. Om forslagen ska anvandas maste detta gbras med
knappen [Download permanent] eller [Download once]. Forst da verkstalls

vardena.
2:

Inmatningsdata
Gain

Setpoint filter
Setpoint cycle cont.
Gain

Integrative time

Setpoint filter

‘ Beskrivning

Position (x)
Instéllningsvarde for lagesreglerkretsens P-regulator.
Borvardet filtreras, borvarden i steg kan jamnas ut.
Det externa styrsystemets tidsintervall.

Velocity (v)
P-andelens forstarkningsfaktor.

Hastighetsregulatorns integrationstidskonstant. I-andelen &r omvant proportio-
nell i férhallande till tidskonstanten, dvs. ett hogt varde ger en liten I-andel,
0 ger dock ingen l-andel.

Borhastigheten filtreras, borvarden i steg eller stérningsimpulser pa den
analoga ingangen kan jamnas ut.

Actual value filter

Filtertidskonstant for hastighetsarvardesfiltret.

Precontrol

P-andelens forstarkningsfaktor for hastighetsregulatorn.

Acceleration (a)

Precontrol filter

Filtertidskonstant fér accelerationsforstyrning.

Precontrol

Forstarkningsfaktor for accelerationsforstyrning. Detta forbattrar hastighets-
regulatorns styregenskaper.
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« 3: Anvands for finjustering under testdriften.

Knappen [Download permanent]: Reglerparametrarna hamtas varje gang lastens
spelfrihet eller styvheten andras. Detta anges av en gron forloppsindikator.

Knappen [Download once]: Reglerparametrarna hamtas bara en gang.

« Strukturdiagram: | undermenyn [Complete block diagram] kan alla relevanta par-
metrar for reglering (hastighetsreglering, lagesreglering, acceleration) stallas in.
Reglerparametrarna bér endast anpassas och optimeras av experter.

i rc_wﬂghi;ﬁ(_k?.;q-n fpeed controler | Position controder | Tabulsr | Systemtype | Smulation

10 3
] a.. g, R Acceleration
g —— ]
f | | !
H aeprecantrel # precantred filter
(3 i o S PI controller
Y Vet J:._ ! ._ 47427 ms
‘i_‘r .v precentral I- seipaing ﬁl.ur | /_’
af 4217 Ufs BN U | Lisnage e i
o Xa 'O I | j: o-S58 f ﬁ
ﬁ‘ o : v gain a I\—L
P controller 2964 ms
i - v l x
n __[
g v actusl valos Gilter
m Position Velocity
o
Ln B 2}
SEW suggestion =

2546306187

De gra reglersymbolerna i undermenyn for varvtalsregulatorn eller lagesregulatorn
och deras parametrar ar inte aktiva.
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+ Simulation: Har kan en virtuell lastst6t (lastens vridmomenthopp) fran 0 Nm till Mg
(motorns stillestandsmoment) simuleras och darmed kan man faststélla hur mycket
hastigheten och laget avviker fran de angivna borvardena.

ﬂ Complete block dagram Speed controlier Position controler Tabulsr System type | | Samulation ?
ﬁ Disturbance variable gh
L "!j & disturbance variable is abruptly added to the drive line. ﬁ
H {e-g. aload is applied to a hoist.) an
N L l ‘i}’ :f“
y Simulation of disturbance variable adjustment L :

d i
H v Speed controller E" I St

v Position controlier
g Simulation
)
ﬁ Requirements on dynamics Controller parameters
4 Q — 3
i) P e =
Clearance of load 27 - |
= )
D (] ] st J‘": S SIEI R ."I.‘: S0z 100 h
1] s
Stiffn 0.75
L1} 'EISS it Download Permanent
i n A
- 050 OmE L LEs ey 2400 Rosss osd Cecs
2546384907

* 2: Anvands for att finjustera reglerparametrarna i férhallande till lastkopplingens
spel och 6nskad reglerstyvhet, se avsnittet "Regulatoroptimering” (— sid 152).

» 3: Anvands for finjustering under testdriften.

Knappen [Download permanent]: Reglerparametrarna hamtas varje gang lastens
spelfrihet eller styvheten andras. Detta anges av en grdn férloppsindikator.

Knappen [Download once]: Reglerparametrarna hamtas bara en gang.
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Nar du klickar pa knappen [Simulation] dppnas undermenyn [Axis settles].
Aoas. settles

Speed controllar | Position controller
units for the graphic
r 55
[1= 0.1445ec s - 0.082mm |
B0 \ -
&
435
E
& 3 [v] = mm/s
35 = [s] = mm
.E + 3
: -
I + 25
= «
& ol
g
L15 Iv] Wmdr./ min
[5] = Umdr.
1
Lk [t=0.14450c v =2.99Tmmis | 1 oo
ell ; ' ; ; ; ' ; el 0
20 40 ] &0 100 120 140 160 180
[1] = msec
soft V& baa i asaaiawaa haed . I-I
Stiffness .30 —“J—‘ 2.00 0'7503 v | 77.686 mm /s | omm/s
marked [0 0 0 o e 0 0 v w4 1 unams 5 L0685
Clearance of load o —_}7 1000 2?3 | e ‘ S
2546899083

Beroende pa om fliken [Speed controller] eller [Position controller] valjs, kan hastighets-
eller lagesavvikelsen i forhallande till tiden lasas av. Flytta den gréna linjen pa tidsaxeln
med musen.

Enheterna kan vara system- eller anvandarenheter.

Aven héar anvands reglare for att finjustera reglerparametrarna i forhallande till lastkopp-
lingens spel och dnskad reglerstyvhet.

Max. och min. hastighets- och ldgesavvikelse anges i tabellen nere till hbger i menyn.

il ke
v ‘ 77.686 mm/s | 0mm/s
4\5 s ‘ 0.083 mm ‘ 0 mm

2548223755
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5.9.13 Axelkonfiguration

| den har menyn stélls anvandarenheterna in.
[AXis configuration

Unit pool
a f ﬁ L1 rereey | fah -
=L | B | AR ——| Ll 2
i
o Examples
K

Basic conliguration k4
ﬂ Travel distance User-defined unit
o 1 5.000

= 1 72| =5 ] S000 —
¥ L
o [ = it
ﬁ L u Rav. | & | Rev. | ‘ol — 1 Decimal positions
)
;_1?’ Velocity I
a | Ty 0088 mm/s
ﬁ ] |

Jmin {_MI] mmfs 0 Decimal positions
o) X, o
B acceleration
1] LILF mm/s?
> 0.083

n e u:’w_'—: 2 Decimal positions
9 fmin™s -:M s XK z 4

2548226443

MOVIAXIS® har fyra anvandarenheter som kan stéllas in for féljande enheter:
+ Stracka

* Hastighet

» Acceleration

» Vridmoment (ej vid idrifttagning av motorn — se parameterférteckning).

Per enhet hamtas en taljare, en namnare och decimalerna till axelmodulen. Decima-
lerna behdvs bara for indikering i MotionStudio och anvands inte for berakning av
anvandarenheter och ignoreras vid busskommunikation.

Knappen [Basic configuration]
» Stracka
Enhet: varv (motorns), 4 decimaler

Exempel:
Borvarde Kord stracka Indikering i MotionStudio
10000 1 motorvarv 1.0000
15000 1,5 motorvarv 1.5000

Efter idrifttagning av motorn sparas f6ljande varden i axelmodulen (omvandling 16 bitars-

steg / varv):

* Anvéandarenhet lage taljare = 4096

* Anvandarenhet lage namnare = 625

« Anvandarenhet lagesuppldsning = 107

* Hastighet

Enhet: v/min, inga decimaler
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Exempel:
Borvéarde Hastighet Indikering i MotionStudio
1000000 1000 v/min 1000
2345000 2345 v/min 2345

Efter idrifttagning av motorn sparas féljande varden i axelmodulen:
* Anvandarenhet hastighet taljare = 1000
* Anvandarenhet hastighet ndmnare = 1
* Anvandarenhet hastighetsuppldsning = 1

* Acceleration
Enhet: 1/(min x s) varvtalsandring per sekund, inga decimaler

Exempel:
Borvéarde Acceleration Indikering i MotionStudio
6500000 65000 1/(min x s) 65000
300000 3000 1/(min x s) 3000

Efter idrifttagning av motorn sparas féljande varden i axelmodulen:
* Anvéandarenhet acceleration taljare = 100
* Anvandarenhet acceleration ndmnare = 1
» Anvandarenhet accelerationsuppldsning = 1

Exempel Spindelapplikation — en rotationsrorelse omvandlas till en linjar rorelse.
Specifikation for anvandarenheterna:

* L&ge i mm med en decimal (t.ex. 25,6 mm)

» Hastighet i mm/s med utan decimal (t.ex. 5 mm/s)

«  Acceleration i mm/s2 med tva decimaler (t.ex. 10 mm/s?)
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Axis configuration

? unit pool - =]
| =] | e | T 5
A~ i, 1 =y o
C S o &6 @] 1 Yo
U' Examples
Basic configuration -
ﬁ. Travel distance User-defined unit
i_*r_ —
| | |
1 Decimal positions
of L ¥ a—
Laf |
n'; Velocity
ET mm/s
!T_ 0 Decimal positions
H' X, o
Spindle pitch ’75000 ——
B acceleration Revolutions
L1} mm/s?
- AL Dt o Re
L) e Tz
2548231819
Procedur:
Lage

» Dra spindelsymbolen fran givarpoolen till den utgaende axeln pa raden "Travel
distance" med musen.

« Stall in anvandarenheten pa 1 decimal pa raden "Travel distance".
» Klicka pa spindelsymbolen. Ange spindeldkningen i fonstret [Setttings] som 6ppnas.

Hastighet
+ Dra spindelsymbolen fran givarpoolen till den utgaende axeln pa raden "Velocity"
med musen.

« Stall in anvandarenheten pa 0 decimaler pa raden "Velocity".
Acceleration

+ Dra spindelsymbolen fran givarpoolen till den utgadende axeln pa raden "Accelera-
tion" med musen.

« Stall in anvandarenheten pa 2 decimaler pa raden "Acceleration".
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5.9.14 Applikations- och systemgransvéarden

Application and system limit values

.
v &

[nf
Eﬁ Maximum welodty — System limit
H B soe 250 mm/s — Application limit
[ hf
D’ / M nvam decsleration
Maximum acceleration B/ 1366 6? |  1366.67 mm/s*
1 B 1366.67 % 1366.67 mm/s?
[ /
H Maximam welodty
Y] B 5% 225 mm/s
o}
H Ma:dmum deceleration
Ly 1230.00 =  1230.00 mm/s2
L/ Maximum acoeleration Maximum deceleration emergency stm
) 2 123000% 1230.00 mm/s? 2 136667 % 136667 mm/s?
0 [ t
0
0 Maximum torgue System limit Haximum torque Application Himit -~
= - A g5
& 3poo00 = 300.000 % B 3p0.000% 300.000 % e v )
2548418699

Applikations- och maskingransvardena baseras pa de instdllda anvandarenheterna.
Anvandarenheterna som valts visas har men kan inte andras.

Rutorna till hdger baseras pa det hamtade vardet i axeln omvandlat till aktuell anvandar-
enhet. Rutorna till vanster ar beraknade ytforslag.

Foéreslagna varden sparas med knappen "Accept SEW suggestion"”.

5.9.15 Download

Dow
o 2
3
) Calculation of startup parameters is complete! g
H Press “Load into unit” to transmit the calculation results to the inverteér without
D' finishing startup
)
i_T Load into unit (PC -> target system) (,_‘_-'1
i)
La g
H h
H To transmit the calculated data to the inverter and to finish startup, press
“Fmnish".
2548421131
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5.10 Tillampningsexempel

5.10.1 Exempel 1: Rotationsgivare som synkroniseringsgivare

Anvandningsomraden: t.ex. €] linjara 6verféringskomponenter som kulissanordning,
svavande sag, mastervardesaxel som kamstyrning.

| det har exemplet anvands lagesarvardet for absolutgivaren som angetts som givare 2
for lagesregleringen. Vid idrifttagningen maste givarférhallandena fér motorgivaren
(givare 1) och synkroniseringsgivaren (givare 2) stallas in. | det har exemplet ar givar-
forhallandet mellan givare 1 och givare 2 "1:5". Givarférhallandet mellan givare 1 och
givare 2 faststalls automatiskt nar anlaggningen kors. Det kan aven beraknas och stal-
las in manuellt.

d=20mm

ey ]~
- L
’ 1 i .J \-'\ ._/"’] l: /.-f'

1409350283

Instéllningar:

Hardware configuration

Encodar = Option cards
pool =y Encoder card Encoder card
3_, i Slot 1 Shot 3
Motor encoder Distance encoder 1 Distance encoder 2
1. Parameter sat
AS1H AS1H
B Edit rm D Edit
T aéiecson P Fa 2

2. Parameter set

3. Parameter set

BARARAARRA88822388 838

2553344907
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Distance encoder

r:} Encoder selection ﬁ Mounting

1. Select the rek tan grouping
| sewencoder | i it | /[ mewswemer | (2]

2. Select the encoder by means of the SEW designation on the namaplate

Mechanicil design Development status

F = Positive connecti -
G = Thread mounting

H = Hollow shaft 3
I = Integrated =|

]

2

3

K = Cone | 4
L = Linear L]
B ¥

L = Mod. Resobwer
H = Mod. Resobwer =

SIW-EUROLRIVE Cc€)

76845 Bruchsal Rermnany

typ PsE121 oupsoseemtv[a s 1 [n

Hr. 0123456780 0001.22 SV

M 13 Mn g AT A ® B
n, 6000 ot gy B0 A BmemF
L X0 He Uy 400 Vo M

Bremse MV 31 Nm Gleschrictier
Gelrebe Mag 35 N ngge  1600/8.000 rivin
I 5 :1 Gewicd 38 L

[MOWTOOL 5% MobonSho ok | comcel

2553348107

Val och instélining av givartyp.

Dance encocer || ==

D Em:mlg selection ‘p Mounting

Encoder mounting

L Counting direcion of the encoder

'_:‘e'h‘{? | insense of rotation of molor v

Ratio between encoder and motor

= e =
5 U

2557571595

Installning av utvaxlingsférhallandena mellan givarvarv och motorvarv direkt, dvs. efter
berakning eller nar anlaggningen har korts.
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Axis configuration

cy R : — — :
2| [[=2l] 7=
g; i:i“ L¥§$ e S| LY ‘ 2
Ij Examples
- Basic configuration | w
g Travel distance User-defined unit
— P A Rev.
=2 1 1 Iﬁ—] = [ -f'rﬁ l = 0 Decimal positions
g " |- Rev. |_<_ & | Rew pomlemton
i
EY Velocity
L) [ 1/min,
g 0 Decimal positions
7 fx. o 3
n Acceleration
1] 1/min®s
n 0 Decimal positions
1] X o =

I menyn [Axis configuration] kan inte utvaxlingsforhallandet mellan givar- och motorvarv
faststéllas eller stallas in for rotationsgivare. Det gar bara i menyn [Encoder selection],
undermenyn [Mounting], se kapitlet "Maskinvarukonfiguration givarpool" (— sid 139).

5.10.2 Exempel 2: Linjargivare som lagesgivare
Anvandningsomraden fér en sadan tillampning ar t.ex. hdglagersystem (pga. I6phjulens
slir) och system med spel.

Den linjara synkroiseringsgivarens korstracka for ett motorvarv maste matas in.
Kdrstrackan for ett motorvarv faststélls automatiskt men kan &ven berédknas och stallas
in manuellt.

) -

1409436811
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Instéllningar:

Val och instélining av givartyp med en linjargivare AL1H som exempel.

Hardware configuration
Encodar — Option cards
" o W
ENAEEanCoThE Distance encoder 1
1. Parameter set
AS1H AL1H
(B et - B edne o —
=l - -
r i | r==

Encoder card
Slet 1

Distance encoder 2

Encoder card
Shat 3

2. Paramater sat

3. Parameter set

S W WE N R R N M N N R M R

m—

2557574539
Givare 2 ska stéllas in for lagesregistrering.
Diistance encoder
[_:.' Encoder selection £ Mounting
1. Select the relevant encoder grouping
) SEW encoder | @' Approved encoder ol 1 Non-SEW encoder | -?--
2. Select the encoder by means of the SEW desi fon on the pl
Mechanical design Development status
F = Positive connecti » o Electrical design
G = Thread mounting
M = Hollow shaft | _ 2
-t e
5 = Spread shailt ; ==
= HMod. Resolwer
= Mod, Resalver ™
5IW-EURODRIVE ce)
TEE46 Bruchsal"2emany W
Typ PSF121 CNPSOSHEPKTYIA JL 1 |H
N 01 23456789 0001 22 s-eu H
Mo 13 W b 17 A P B
my, 6000 dmin lugy 90 A mmF
fy 300 He Ugys 400 Voo M
Bremea 24V 31 Nm Glsichrtie
Getiebe Mg 35 N ngpe 1600 /3000 rimin
i 5 Gewicd 38 g e
[MOVTOO S Msbonshss e BT
2557576971

Val och instéllning av givare AL1H.
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Faststéllande av utvéxlingsforhallandet mellan motor och givare.

I menyn [Axis configuration] stélls anvandarenheterna in och den utgaende axeln simu-
leras. For simulering av den utgadende axeln maste symbolerna i menyn [Unit pool]
valjas och dras till raden "Travel distance".

Axis configuration .

Arnin pool a
o] | B2l [T=2] ] 5 — T
H o b A c

= |IC <-MM [ ;:

l:ﬁf Examighes

Baske conliguration | w
g Travel distanie Usar-defined unit

i s : mm
1 I 1 I R 61831 o j 61832

ﬁ 1 1 i3 [ K1
I O P o e
= =l i _ | 2 -
Y velacity
L) mis
[vf 0 eximal positsss
s f [ x o =
O Acceleration
n mist
1] © Gacimal positiens
1] x T

Val och instélining av givare AL1H.
Konfiguration av axeln.

£ Encoder

i I

Encoder data ]

Ratio between encoder and motar
" Direct input

* Determined automatically

revolution

El
Travel distance on encoder per motor | 62831 pm E] ll

0K Cancel

2557633803

Klicka pa symbolen for "givare 2 AL1H" for att ange "Travel distance on encoder per
motor revolution". Kérstrackan kan stallas in direkt efter en manuell berakning, genom
att anlaggningen kors eller genom att automatiskt faststallande valjs. | det har exemplet
ar "Travel distance on encoder per motor revolution" = 62831 ym.
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5.11 |[drifttagning av MOVIAXIS® - drift med flera motorer

OBS!
| det har kapitlet behandlas de menyer for idrifttagningen som kraver sarskilda install-
° ningar nar flera motorer anvands.
1 Den totala idrifttagningen ska utféras enligt beskrivningen i kapitlet "Idrifttagning av
MOVIAXIS® — drift med en motor" (— sid 132).

For drift med flera motorer kravs det ett eller tva multigivarkort, beroende pa antalet
motorer som ska anvandas.

Multigivarkort utdkar MOVIAXIS®—systemet sa att fler givare kan utvarderas. Det finns
tva olika multigivarkort som valjs efter givaren som ska utvarderas.

5.11.1 Anvandningsomraden

Multigivarkort kan anvandas for féljande anvandningsomraden:

Positionering kan bade utféras direkt med den externa givaren eller med motor-
givaren.

Drift med flera motorer (max. 3 motorer)

Utvardering av SSl-absolutgivare

Drift av externa motorer som har EnDat-givare

System med slir

Utjdmning av lin- och remlangder

Inldsning av styrvarden for kamstyrnings- och synkronkérningssystem

Instélining av analoga bérvarden och simulering av inkrementalgivarens arlage for
styrningen

Allman anvandning av den differentiella analoga ingangen +10 V t.ex. for installning
av borvarden fér varvtal eller viidmoment.
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5.11.2 Exempel: Drift med flera motorer

Anvandningsomrade: | applikationer med flera axlar som har samma utgaende vrid-
moment och inte ar i drift samtidigt.

Upp till 3 motorer kan anslutas till en axelmodul. Ytterligare tva multigivarkort maste da
anslutas i axelmodulen, se bilden nedan. Beroende pa aktiv parameterpost maste
effekten tillkopplas till motorerna via effektkontaktorer.

[1]

[2]

[3]

2557636363

[11 Motorgivare 1 pa grundapparaten
[2] Motorgivare 2, multigivarkort 1, kortplats 1
[3] Motorgivare 3, multigivarkort 2, kortplats 3
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Hardware configuration

Encoder Option cards
pool Encoder card Emcoder cand
I Slot 1 Shot 3

Motor encoder Distance encoder 1 Distance encoder 2

1. Parameter set

AS1H

2. Parameter sat

AS1H

B Edit L
i Position il %

W
detection

3. Parameter set

AS1H
—LBran—

TG IC GG ICIC G G I

2557639307

For givare 1 ska "Position detection" stéllas in i parameterpost 1
For givare 2 ska "Position detection" stallas in i parameterpost 2
For givare 3 ska "Position detection" stéllas in i parameterpost 3

De olika parameterposterna kan bara tas i drift en i taget och endast nar en komplett
idrifttagning redan gjorts.

Parameterposterna kan valjas via parametrar, se parameterbeskrivningen i system-
handboken "Fleraxlig servoforstarkare MOVIAXIS®".
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5.12 PDO-editor

PDO-editorn kan anvandas for att stalla in processdata.

5.12.1 Uppbyggnad och datafléde

Bdrvarden som hastighet och lage kan via ett bussystem sparas som processdata med
16 bitars bredd i PD-IN-bufferten i MOVIAXIS®. Borvardena kan anges i anvéandar-
enheter som definieras fritt, t.ex.

o [m/s]
© [mm]
* [pulser/min].

MOVIAXIS

Kontrollord Statusord

WO (16 Bit) ] WO (16 Bit)
Systemhantering

16 Bit 16 Bit

W1 ( )
W2 (16 Bit)
W3 (16 Bit)

W1 ( )
W2 (16 Bit)
W3 (16 Bit)

[ PD-IN-buffert

PD-IN-kanal ™

PD-OUT-kanal PD-OUT-buffert
WO (16 Bit) DWO (32 Bit) DWO (32 Bit) DWO (32 Bit)
Omvandling: Omvandling:
Anvandarenheter Systemenheter till
till systemenheter anvandarenheter
[y I ;
1| W15 (16 Bit) DW15 (32 Bit) DW15 (32 Bit) DW15 (32 Bit)
""""""""""" Exempel
PD-IN-buffert PD-IN-kanal
WO (16 Bit) DWO (32 Bit)
W1 (16 Bit) —|_|—> low | high Little Endian (Intel-format)
J [
W14 (16 Bit) _,—» low | high Big Endian (Motorola-format)
W15 (16 Bit) DW15 (32 Bit)

1409533067

Processdata behandlas som dubbelord beroende pa den efterféljande PD-IN-kanalens
konfiguration. Anvandarenheterna omvandlas till systemenheter och éverfors till aktu-
ella FCB. MOVIAXIS har 16 PD-IN-kanaler.

Beroende pa processdatakonfigurationen kan arvarden som varvtal och lage
omvandlas till anvéandarenheter via 16 PD-OUT-kanaler med 32 bitars bredd och &ver-
foras till det anslutna bussystemet via 16 processdatabuffertar.
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Information om axelstatus som
 driftklar

+ motorstillestand

* bromsttill

kan via ett statusord sparas i ett processdataord i PD-OUT-bufferten. Informationen kan
bearbetas av ett dverordnat styrsystem via den anslutna bussen.

det finns fyra statusord som kan konfigureras (— sid 169).

5.12.2 Exempel pa parameterinstilining

Parameterinstéll-
ning av féltbuss-
grénssnittet

Det har exemplet visar parameterinstallningen fér en PROFIBUS-anslutning fér varv-
talsreglering.

Klicka pa en IN-buffert for att 6ppna paramterinstallningen. Fér en PROFIBUS-anslut-
ning valjs kommunikationsalternativet som datakalla.

| det har exemplet anvands tre processdataord:
+ FCB-aktivering

* Ramp

* Varvtal

For att exemplet ska kunna testas utan PROFIBUS avaktiveras uppdateringen.
Parameterinstallningen ser ut enligt féljande for de har instaliningarna:

x|

Basic settings

Data source |Eommunil:atioﬂ opliorj

Data block start ||]

Mumber of data words 4

Time-out interval [ms] |20.000

Update |Off =l

Configuration emror |N0 fault

PDO never received before [~
CAN

Message- D |

Data acceptance with Syunc | J

Endianess | J
Communication opbon

FOO-D [g

Sender addiess |g

1409535499
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Parameter-
instéllning av
kontrollordet och
IN-processdata

[

™ Local control weord

Lapout

x|

o

|FCE instance

Programming control word

Function Bit 00
Function Bit 071
Function Bit 02
Function Bit 03
Function Bit 04
Function Bit 05
Function Bit 0B
Function Bit 07
Function Bit 08
Function Bit 09
Function Bit 10
Functior Bit 17
Function Bit 12
Function Bit 13
Function Bit 14

Function Bit 15

Ledleflafbafba b be o dbe fRafie |Lefladleflefbafle]

A
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Channel 32-bit access

0o
[1]]
02
03
04
05
06
o7
o8
09
10
1
12
13
4
15

C 20
©

Klicka pa ett av kontrollorden, har kontrollord 1, for att 5 ppna parameterinstaliningen och
vélja FCB/istanslayout. IN-processdatakanalen O definieras med systemenheten has-
tighet (velocity) och kanal 1 med systemenheten acceleration.

x|
System unit
fiew C T 3
|1 B bt j Pcccdcraljun j
|l E bt j |Nnn-r£erp|eted ;I
[16ka E [Norvrierprieted |
|] E bt _:i INUn-r‘tetple{ud ;1
[16e 2 [nonriepeted -l
[16 = [Norvrierpeted =l
|l E bt j |Nnr1-r£erpreted ;i
[166s = [Monrrepeted |
|I B bt :! INUn-r‘letpldud :]
|1 B bt j INnn-r‘letpleted ;{
|1 B bt :l INun-i"Rcr:uctcd :]
|l E bt j |Nur1-r£erpreted ;]
[168k N T e -]
|I B bt j INun-Halpldcd :]
|] E bt j INnn-r‘tetpreted ;J
1409709451
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Tilldela Orden i IN-bufferten maste tilldelas kontrollord 1 och IN-processdata.

ingangsbuffert till | det har exemplet laggs FCB-numret pa det forsta ordet i IN-bufferten, varvtalet pa det

systemenheterna andra ordet och rampen pa det tredje ordet. Anvand Drag & Drop for att tilldela de olika
orden.

Configuration of process data flow

7| Conversionto internal
<

‘ IN process data interface system units

& Hord 1 0

Yord 0 i} ECB
Mard | 0 | instance

CHZ 0
) 1409711883
Parameterinstéll- Klicka pa "FCB" for att 6ppna paramterinstallningen. For att varvtalsregleringen ska
ning av FCB kunna styras via faltbussen stalls bérvardeskallorna for hastighet och acceleration i
FCBO5 in pa processdatabuffertens kanal 0 eller kanal 1.
PO 2 05 Spoed comat 00
8k Setpomts
o Seiport ource velocly m%
Setpoint ocal velocky  [1/min]
Limit wakes
Souce losgue ke afion it borgue: -
Locd torue mit |3 foos
Source sooslestion Im
tccokralion ocal [1/mere] o
Sowes decaleralion rﬁocus il baffer channe 1 d
Deceleiaton ocal (1 /mer)] [0
Souace ik afine hmit jess, =
Jetk local i Amim=s] [
Actual valees
Vekacity [1/min] |
1409714315
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Idrifttagning (‘@

Parameterlista @

Test av Parameterinstallningen &ar klar och kan testas. Sa lange uppdateringen av IN-bufferten
konfigurationen ar avaktiverad kan orden i den detaljerade vyn andras med tangentbordet.

W IM buffer0

5 Word 0
1[“]” Ward 1
1000 Y'ord 2

1409716747

Nar uppdateringen aktiveras (— sid 170), uppdateras alla ord med bussens varden.

OBS!

® behov avaktiveras.

5.13 Parameterlista

Nar servoftrstarkaren startas om aktiveras uppdateringen automatiskt och maste vid

En parameterlista med forklaringar finns i systemhandboken "Fleraxlig servoférstarkare
MOVIAXIS®" och pa natet som PDF-fil "Parameterbeskrivning for fleraxlig servoforstar-

kare MOVIAXIS®".
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6 Drift

6.1 Allmédnna anvisningar

A FARA!

Livsfarlig spanning i kablar och motorplintar
Dodsfall eller svara skador pa grund av elektrisk stot.

* | inkopplat tillstand finns livsfarlig elektrisk spanning pa utgangsplintarna och
anslutna kablar och motorplintar. Detta galler &ven nar apparaten ar sparrad och
motorn star stilla.

« Att driftindikeringen eller annan indikering ar slackt ar ingen garanti for att servo-
forstarkaren MOVIAXIS® ar spanningslos och skild fran natspanningen.

- Kontrollera att servoforstarkaren MOVIAXIS® ar skiljd fran natspanningen innan du
vidror natplintarna.

* Fdlj de allmanna sakerhetsanvisningarna i kapitel 2 (— sid 8) samt anvisningarna i
kapitlet "Elektrisk installation" (— sid 80).

> P

Klamrisk pa grund av oavsiktlig start av motorn.
Ddodsfall eller svara skador.

Apparatens interna sakerhetsfunktioner eller yttre mekanisk blockering kan leda till att
motorn stannar. Vid felavhjalpning eller vid aterstéllning kan drivenheten starta av sig
sjalv.

« Férhindra oavsiktlig start av motorn, t.ex. genom att ta av elektronikplintblock X10.

» Vidare skall ytterligare sakerhetsatgarder vidtas for att undvika fara for manniska
och maskin.

>

VARNING!

Servoforstarkarens motorutgang far endast anslutas eller lossas nar slutsteget ar
sparrat.
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Indikering pa matnings- och axelmodulerna ~

6.2 Indikering pa matnings- och axelmodulerna

6.2.1 Indikering med 7 tecken

» De tva indikeringarna med 7 tecken visar matning- och axelmodulernas driftstatus.

» Alla relevanta installningar och funktioner for idrifttagning av apparatsystemet finns i
axelmodulen. Darfér finns det fler driftindikeringar i axelmodulen &n i matnings-
modulen. Matningsmodulen har ingen programmerbar intelligens.

» Reaktioner pa fel och varningar sker i axelmodulen. Fel och varningar visas i axel-
modulen och delvis i matningsmodulen. Ibland visas andra nummer pa axelmodulen
an i matningsmodulen. Detta markeras i matningsmodulens driftindikeringstabell.

* Indikeringarna for axelmoduler och matningsmoduler beskrivs darfér separat.

6.2.2 Felindikering med 7 tecken

Felmeddelanden
med tva
indikeringar med
7 tecken

Fel i matnings-
modulen

Den fleraxliga servoforstirkaren MOVIAXIS® registrerar fel och visar dessa med
felkoder. Varje fel definieras entydigt av felkoden och attribut som

+ felreaktion
+ status efter felreaktion
+ typ av aterstallningsreaktion

Felkoderna anges som blinkande sifferkombinationer pa axel- och matningsmodulen.
Felkoden visas enligt foljande:

05s 0.25s 10s 0.25s

|| —

1409738251

Forutom felkoden finns dven en "underfelkod" som definierar felorsaken ytterligare.
Underfelkoden kan lasas av via kommunikationsanslutningen.

Beroende pa feltyp och programmerad felreaktion kan indikeringen aterga till den
statiska driftindikeringen.

Fel i matningsmodulen rapporteras till axeln och behandlas dar.
Aterstélining sker genom att 24 V-elektronikmatningen bryts eller med programmet.

Montage- och driftsinstruktion — fleraxlig servoférstérkare MOVIAXIS® 175




\ / .
Q 2
6 — — Drlft

—~ ~

Indikering pa matnings- och axelmodulerna

6.2.3 Fellista

Férklaring av
begreppen i
fellistorna

Begrepp och forkortningar

Betydelse

p

Programmerbar felreaktion

D Fabriksinstalld felreaktion
VM Matningsmodul

AM Axelmodul

ZK Mellankrets

HW Maskinvara

SW Programvara

AWE Anvandarenhet

Vid en felaterstallning anger felets slutstatus vilken typ av aterstalining som ska géras,
se tabellen nedan.

Felets slutstatus
Endast felindikering

Reaktion pa felkvittering

Varmstart (radera felkoden)

Systemet vantar

Varmstart (radera felkoden)

Systemet ar sparrat

Systemet ar sparrat

Omstart av systemet (gor en soft reset)

CPU-aterstallning (gor en CPU-aterstallning)

6.2.4 Reaktioner pa

felkvittering

CPU-éaterstélining Vid en CPU-aterstallning startar mikrocontrollern och firmware om. Firmwaresystemet
startas som om axelmodulen startats om.

Nar systemet startar om sker foljande:

Boot loader blir aktiv, "b0" visas pa indikeringen

Referenslagen for inkrementella givarsystem forsvinner

Om faltbussgranssnitt finns aterstalls de

Om styrningstillval finns aterstalls de

Faltbusskommunikationen bryts

Granssnittet mellan tillvalen och firmwaresystemet initieras pa nytt. En ny boot-
synkronisering av faltbuss- eller styrningstillvalet gors

Kommunikationen via system-CAN-granssnitten bryts

Anslutningen till matningsmodulen synkroniseras pa nytt (maskinvaruinfosystem)

Det aktuella felmeddelandet kvitteras [digital ingang = 1, systemstatus = 0].

Meddelande om OK efter aterstallning fran systemstatuskontrollen beroende pa
systemstatus.

176
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Omstart av Vid en omstart av systemet gors ingen akta aterstéllning av mikrocontrollern.
systemet Nar systemet startar om sker féljande:

» Firmware startas om utan att bootloader aktiveras ("b0" visas inte!)

+ Referenslagen for inkrementella givarsystem foérsvinner

+ Om faltbussgranssnitt finns paverkas de inte

* Om styrningstillval finns paverkas de inte

+ Granssnittet mellan tillvalen och firmwaresystemet initieras pa nytt. En ny boot-

synkronisering av faltbuss- eller styrningstillvalet gors

» Kommunikationen via system-CAN-granssnitten bryts

* Anslutningen till matningsmodulen synkroniseras pa nytt (maskinvaruinfosystem)

» Det aktuella felmeddelandet kvitteras [digital ingang = 1, systemstatus = 0].

Meddelande om OK efter aterstallning fran systemstatuskontrollen beroende pa

systemstatus.
Varmstart Vid en varmstart aterstalls endast felkoden.

Vid en varmstart sker foljande:

Firmwaresystemet startas inte om

Alla referenslagen finns kvar

Kommunikationen avbryts inte

Det aktuella felmeddelandet kvitteras [digital ingang = 1, systemstatus = 0].

Montage- och driftsinstruktion — fleraxlig servoférstérkare MOVIAXIS®
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6.3 Driftindikeringar och fel pa matningsmodulen MXP

6.3.1 Indikeringstabell

Beskrivning

Status

Kommentar/atgard

Indikering pa
axelmodulen

Indikeringar under normal drift

Driftklar (ready).

Inget fel/varning. U, => 100 V.

Endast statusindikering.

Indikering av olika apparatstatusar

Ingen mellankretsspanning

eller under 100 V. Inget fel/varning. U, => 100 V. Kontrollera natspanningen. X
Indikering av varningar

BIZ] exonaring Salsingen oy mangsoden ar | Kortolera amprngenmed

] _ _ Kontrollera tillémpnin_gen med

|:| Temperaturférvaming. Temperaturen i matningsmodulen avseende pa belastning, kon- p

narmar sig frankopplingsgransen.

trollera omgivningstempera-
turen.

6.3.2 Feltabell

Beskrivning

Status

Kommentar/atgard

Indikering pa
axelmodulen

Indikering vid fel

vakning.

'FeI, spanningsmatning
(inbygg modul med
switchade matningsdon).

Fel, spanningsmatning
(inbyggd modul med
switchade matningsdon).

har natt frankopplingsgransen.

En intern matningsspanning ar inte

korrekt.

En intern matningsspanning ar inte

korrekt.

temperaturen.

Kontrollera om strémmen &r for hog i
anslutna laster eller om apparaten ar
defekt.

Kontrollera om strémmen &r for hdg i
anslutna laster eller om apparaten ar
defekt.

r Fel i bromschopper. Bromschoppern ar inte driftklar. Se fellistan till axelmodulerna. X
[
(] Fel i mellankretsspan- Felmeddelande av matnings- Kontrollera applikationskonstruktionen
) P modulen via signalbussen vid . X
I_l ningen, U, ar for hog. . e och bromsmotstandet.
for hég mellankretsspanning.
P Mellankretsstrommen i matnings- - .
FI Fel, f6r hdg mellankrets- modulen har Gverskridit maxgran- K9ntr0l|era_ tilAmpningen med avseende X
_ strom. A o pa belastning.
sen pa 250 % lizrk-
] 2.0 . Belastninggn av matningsmodulen Kontrollera} tillAmpningen med avseende
|:| Fel, "xt-Gvervakning. har natt gransvardet. pa belastning. X
- Fel, temperaturdver- Temperaturen i matningsmodulen K?”tm”er? tilampningen med gvgeende
| pa belastning, kontrollera omgivnings- X
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6.4 Driftindikeringar och fel pa axelmodulen MXA

6.4.1 Indi

keringstabell

/-

~

Beskrivning ‘

Status

Kommentar/atgard

Indikering under bootning

Apparaten gar igenom olika .
statusar nar firmware laddas |
(bootar) for att bli driftklar. .

Status: Ej redo.
Slutsteg sparrat.

Ingen kommunikation majlig.

» Vanta tills apparaten har bootat klart.
» Apparaten har kvar den har statusen:

Apparaten ar defekt.

Indikering av

olika apparatstatusar

Ingen mellankretsspanning.

B
]

I~

Matningsmodulen &r inte redo.

Axelmodulen 24 V eller en
intern modul med switchade
matningsdon for axeln ar inte
redo.

A

@
=
=
)
o

Axelmodulen har statusen .
sakert stopp. .

.

N
-y

Synkroniseringen med bussen
ar ej OK. Processdatabehand-
lingen ar inte redo.

oY)

linkar

Givarutvarderingen ar inte
redo.

Status: Ej redo.
Slutsteg sparrat.
Kommunikation ar mgjlig.

Kontrollera natspanningen.

Kontrollera matningsmodulen.

Kontrollera 24 V, apparaten kan vara defekt.

Sakerhetsfunktionen ar aktiverad.

+ Kontrollera bussanslutningen.

» Kontrollera synkroniseringsinstéllning pa

apparaten och styrningen.

» Kontrollera processdatainstallning pa

apparaten och styrningen.

* Kontrollera om en PDO saknas.

* Givaren initieras.

* Apparaten har kvar den har statusen:

* Ingen givare har valts.

* Parametern "Kélla arvarvtal" visar en

givare som inte finns.

Indikering vid initiering (parametern aterstalls till standardvarden)

Grundinitiering.

C_
-

Initiering leveransstatus.

Initiering fabriksinstallning. .

Initiering kundspecifik post 1.

L
L

Initiering kundspecifik post 2.

Status: Ej redo.
Slutsteg sparrat.
Kommunikation &r méjlig.

Montage- och driftsinstruktion — fleraxlig servoférstérkare MOVIAXIS®
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‘ Beskrivning Status Kommentar/atgérd

Indikeringar under normal drift

Slutstegsparr

Ledigt

Ledigt

Ledigt

n-reglering

Interpolerad n-reglering

M-reglering

Interpolerad M-reglering

Lagesreglering

Interpolerad Iagesreglering

Granslagesbrytare (MV och
PV), fri eller kor till

Referenskorning

Stopp

Nodstopp

Stopp vid systemgrénsen

Kamstyrning

Synkronkdrning

Givarmatning

*  Slutsteg sparrat.

Information finns i parameter-
beskrivningen till MOVIAXIS®

Drivenheten styrs inte av slutsteget. Bromsen
stangs eller motorn stannar utan broms. Denna
FCB ar fast kopplad til plint DIO0. Den kan &ven
véljas av ytterligare kallor.

Varvtalsreglering med intern rampgenerator.

Varvtalsreglering med boérvarden, cyklisk via
buss. Rampgeneratorn ar anordnad externt,
t.ex. i ett 6verordnat styrsystem.

Vridmomentreglering

Vridmomentreglering med borvarden, cyklisk via
buss.

Positioneringslage med intern rampgenerator.

Positioneringslage med borvarden, cyklisk via
buss. Rampgeneratorn ar anordnad externt,
t.ex. i ett dverordnat styrsystem.

Denna FCB aktiveras av firmware nar en
granslagesbrytare nas.

Drivenheten gor en referenskorning.

Retardation vid applikationsgransen. Denna
FCB aktiveras nar ingen annan FCB har valts
som standard-FCB.

Retardation vid nédstoppgransen.

Retardation vid systemgransen.

Kamstyrning aktiv.

Synkronkdrning aktiv.

Kommutering av givaren vid synkronmotorer.

DEe DAA D oo 6
(i O T O T O i

Hallreglering Lagesreglering vid aktuellt lage.

Stegning Stegning aktiv.
:| Bromstest Bromsen testas, vridmoment nar bromsen ar
_ stangd.
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6.4.2 Feltabell

OoBS!

Felkoder och underfelkoder kan visas i samband med de har felen men ar inte med i

listan nedan. Kontakta SEW-EURODRIVE.

/-

~

Ett "P" kolumnen "Felreaktion" betyder att reaktionen kan programmeras. | kolumnen

"Felreaktion" visas den fabriksinstallda felreaktionen.

Montage- och driftsinstruktion — fleraxlig servoférstérkare MOVIAXIS®

Felkod Felmeddelande Sub- Mojlig felorsak Felreaktion Felets slut- Spara |Medde-
felkod (P = kan pro- status/ater- |i histo- |lande
grammeras, stallningstyp riken digitala
D = standard- utgangar
reaktion) (géller
standard-
reaktion)
i?ngdeilt(;erilngen ar Redo =1
g (beroende
00 egentligen en - pa system-
driftindikering ->
P status)
se Driftindike- _
’ Fel =1
ringar)
. « Kortslutning i utgangen Systemet Redo = 1
01 Fel "Overstrom" e For stor motor Slutstegsparr vantar ja Fel = 0
« Defekt slutsteg Varmstart
Felet &r en typ av for hég strom, upp-
" P matt i kollektorsandarspanningen i Systemet _
02 C:Lnli‘:lc.l.z over slutsteget. Mgjlig felorsak ar samma | Slutstegsparr vantar ja E:Idga 1
9 som for fel 01. Avvikelsen ar bara av Varmstart
intern betydelse.
Kortslutning mot jord Systemet ar
03 Fel "Kortslutning * i motorns framledning Slutstegsparr sparrat ia Redo =0
mot jord" * iomformaren 9sp Omstart av J Fel=0
* imotorn systemet
Felmeddelande fran matnings-
modulen via signalbussen.
*  Generatorisk effekt for hog Systemet
04 Fel Brorrl- . Bromsm(_)tste_mdskrets bruEen Slutstegsparr vantar ja Redi) =1
schopper « Kortslutning i bromsmotstands- Vi it Fel=0
krets armsta
»  For hogresisistivt bromsmotstand
«  Bromschopper defekt
. . Systemet ar
Fel "Timeout Anslutningen mellan matnmg_smo- i sparrat _ Redo = 0
05 . M dulen och axelmodulen via signal- Slutstegsparr ja _
signalbuss bussen har avbrutits Omstart av Fel=0
systemet
01 Avbrott i anslutningen till signal-
bussen
Flaggan for signalbusstimeout kan
02 NiG- "
inte aterstallas
06 Fel "Natfas- ﬁ:;eagesl,?gn:aelbflzasggatlgkngztr?;s- Endastindikering | a Redo =0
bortfall" ; D), (P) Fel=0
saknas.
" Felmeddelande av matningsmodulen Systemet _
Fel "U-mellan- N e - o . Redo =1
07 " via signalbussen vid for hog mellan- |Slutstegsparr vantar ja _
krets PR Fel=0
kretsspanning Varmstart
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Felkod Felmeddelande Sub- Mojlig felorsak Felreaktion Felets slut- Spara |Medde-
felkod (P = kan pro- status/ater- |i histo- |lande
grammeras, stéllningstyp riken digitala
D = standard- utgangar
reaktion) (géller
standard-
reaktion)
Fel "Varvtals- Den _aktlverlngsba_ra varvtalsov_e r Slutstegssparr (D), S.Y stemet . Redo =1
08 svervakning” vakningen har registrerat en otillaten P) vantar ja Fel =0
9 avvikelse mellan bor- och arvarvtal Varmstart
01 Motorisk varvtalsévervakning
02 Generatorisk varvtalsévervakning
03 Systemgransen for arvarvtal har
overskridits
Temperaturen i axelmodulen har
Fel "Over- vae.r.Sk”d't franlfoppllngsgransen. Stopp med néd- | Systemet _
s Méjliga orsaker: P 2 . Redo =1
1" temperatur” i - Fér hég omgivningstemperatur stoppfordréjning  |vantar ja Fel =0
axelmodulen - Ejtillréicklig luftning — defekt flakt (C) (P) Varmstart
*  For hdg mellanbelastning.
Gransen for kylaggregatstemperatur
01 . -
har éverskridits.
* Ingen broms ar ansluten
* Bromsledningen lossas vid
inkopplad status
* Overbelastning pga. dverstrém Systemet ar
12 Fel "Broms- > 2A (F13 har prioritet) Slutsteqsparr sparrat i Redo =0
utgang" «  Overbelastning pga. frekvent 9sp Omstart av J Fel=0
. tillkoppling (ca > 0,5 Hz) systemet
Overvakningen fungerar bara vid
parameterinstallning "Broms finns"
och "Broms ansatt".
01 Bromsutgang
Bromsens matningsspanning ligger
utanfér toleransen pa +10/- 0 %. Systemet ar
Fel "Matning Overvakningen fungerar bara vid N sparrat . Redo =0
13 broms" parameterinstallning "Broms finns" Slutstegsparr Omstart av ja Fel=0
och "Broms ansatt" samt for CMP- systemet
och DS-motorer.
01 Matningsspanning broms
Systemet ar
" " Det finns ett fel i resolvern eller x sparrat . Redo =0
14 Fel "Resolver resolverutvarderingen. Slutstegsparr Omstart av ja Fel=0
systemet
01 | Registrering av ledaravbrott resolver
02 Emuleringsfel resolver (for hogt
varvtal)
19 Otillaten vinkel under kalibreringen
Systemet ar
Fel "Absolut- Det finns ett fel i kontrollsumman for x sparrat . Redo =0
15 givare" Hiperface®-signalerna. Slutstegsparr Omstart av ja Fel=0
systemet
Sekundjamférelse av (givarens abso-
lutlage (via Hiperface™-parameter-
01 :
kanal) med axelns inkrementella
lage.
02 Okand givartyp
Givaren meddelar ett internt fel.
32 Felkoden ser ut enligt féljande: [indi-
kerat varde] -32. Mer information om
felkoden kan fas av givartillverkaren.
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Felkod Felmeddelande Sub- Mojlig felorsak Felreaktion Felets slut- Spara |Medde-
felkod (P = kan pro- status/ater- |i histo- |lande
grammeras, stéllningstyp riken digitala
D = standard- utgangar
reaktion) (géller
standard-
reaktion)
Systemet ar
- - o . N sparrat . Redo =0
16 Fel "Idrifttagning Fel vid idrifttagningen Slutstegsparr Omstart av ja Fel=0
systemet
01 Namnaren for resolverns antal polpar
arinte 1
02 Taljaren for resolverns antal polpar ar
for stor
Téaljaren for resolverns antal polpar &r
03 o
for liten, dvs. noll
04 Namnaren for resolverns emulerings-
upplésning ar inte 1
05 Téaljaren for resolverns emulerings-
upplésning ar for liten
06 Téaljaren for resolverns emulerings-
upplosning ar for stor
Téaljaren for resolverns emulerings-
07 ORI
upplésning ar ingen kvadrat
08 Namnaren for sinusgivarens emule-
ringsupplésning ar inte 1
09 Téaljaren for sinusgivarens emule-
ringsupplosning ar for liten
10 Taljaren for sinusgivarens emule-
ringsupplosning ar for stor
1 Téaljaren for sinusgivarens emule-
ringsupplosning ar ingen kvadrat
512 | Ogiltig motortyp har tagits i drift
Den instéllda strémgransen
513 |- . o
Overskrider axelns maxstrom
Den instéllda strémgransen ar lagre
514  |an motorns nominella magnetise-
ringsstrom
CFC: Faktor for berakning av
515 . ’
g-strommen kan inte genereras
516 | Otillaten PWM-frekvens har stallts in
517 Parametern "Andvarvtal flédestabell”
ligger utanfor det tillatna omradet
518 Parametern "Andfléde Id-tabell" ligger
utanfor det tilldtna omradet
Frigivning av slutsteg utan giltig idrift-
519 . .
tagning av motor har begarts
Motor kan inte tas i drift nar slutsteget
520 . ..
ar frigivet
Faktorn for vridmomentgrans kan inte
521
genereras (A)
Faktorn for viidmomentgrans kan inte
522
genereras (B)
530  Max. motorstréom ar felinstalld
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Felkod Felmeddelande Sub- Mojlig felorsak Felreaktion Felets slut- Spara |Medde-
felkod (P = kan pro- status/ater- |i histo- |lande
grammeras, stéllningstyp riken digitala
D = standard- utgangar
reaktion) (géller
standard-
reaktion)
NV-parametern for apparatens mark-
1024 |strém &r stérre &n NV-parametern for
strdbmmens matomrade
NV-parametern for strommens
1025 M e
matomrade ar noll
NV-parametern for strommens
1026 - o
matomrade ar noll
NV-parametern for strommens
1027 . oy
matomrade ar for stor
Systemgranserna for varvtal ar storre
1028 i
an max. mojligt varvtal
Applikationsgranserna for varvtal ar
1029 o A
stérre an max. mdjligt varvtal
CFC: Ingen absolutgivare anvands
1032 ) "
som motorgivare for synkronmotorer
1033 Lagesomradet i lagesregistreringsla-
get "utan spillrdknare" har dverskridits
FCB dubbel drivenhet: Anpass-
ningen av slapfelsintervallet far
1034 . . X o "
inte vara mindre an det "normala
slapfelsintervallet
FCB dubbel drivenhet: Slapfelsinter-
1035 vallet far inte vara mindre an anpass-
ningsgransen
Modulo-referensens offset ligger
1036 " P
utanfér modulo-begrénsningen
Programvarans lagesvarden;
1037 |omkastade granslagesbrytare,
positiv < negativ
17 Internt proces- CPU har registrerat ett internt fel Slutstegsparr fggﬁfa%té&- ja Redo =0
sorfel (traps) aterstallning Fel=0
Systemet ar
18 Internt program- En otillaten status har registrerats i Slutstegspérr sparrat ja Redi) =0
varufel programvaran. Omstart av Fel=0
systemet
FCB-lagesstyrning: Det installda
66 malet i AWE ligger utanfér det tillatna
omradet
FCB-lagesstyrning: Det installda
67 malet i AWE leder till att malet
Overskrids i SYS-enheter
68 FCB-lagesstyrning: ModuloMin
= ModuloMax
69 Tiden 6verskriden i task-systemet
70-78 Fel i Knet-drivkretsen
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Driftindikeringar och fel pa axelmodulen MXA — ~
Felkod Felmeddelande Sub- Mojlig felorsak Felreaktion Felets slut- Spara |Medde-
felkod (P = kan pro- status/ater- |i histo- |lande
grammeras, stéllningstyp riken digitala
D = standard- utgangar
reaktion) (géller
standard-
reaktion)
Systemet ar
- - sparrat . Redo =0
19 Processdatafel Orimliga processdata Slutstegsparr Omstart av ja Fel=0
systemet
01 Processdata: Negativt maxmoment
har angetts
02 Processdata: Positivt minmoment har
angetts
03 Processdata: Negativ motorisk
vridmomentgrans har angetts
Processdata: Negativ generatorisk
04 . .
vridmomentgrans har angetts
Processdata: Vridmomentgransen for
05 o h
kvadrant 1 ar negativ
Processdata: Vridmomentgransen for
06 M h
kvadrant 2 ar negativ
Processdata: Vridmomentgransen for
07 o h
kvadrant 3 ar negativ
Processdata: Vridmomentgransen for
08 M h
kvadrant 4 ar negativ
09 Momentreglering: Max. varvtal < an
min. varvtal
Lagesreglering: Vardet for max.
10
varvtal <0
1" L&agesreglering: Max. varvtal < 0
12 L&agesreglering: Min. varvtal > 0
Processdata: Negativ acceleration
13
har angetts
14 Processdata: Negativ retardation har
angetts
15 Processdata: Negativt ryck har
angetts
16 FCB-numret och FCB-instanskombi-
nationen finns inte
Mallaget ligger utanfor granslages-
17 R
brytarens omrade
. . N - Systemet _
m  Serte e D gy ey Swstsgspar vaar | feiS
Varmstart
01 CAM: Slapfel kamstyrning
Slapfel dubbel Den angivna slapfelsgransen éver- x S_ystemet . Redo =1
21 ) h L M " « |Slutstegsparr vantar ja _
drivenhet skreds i dubbeldrivningslaget "Engel". Fel=0
Varmstart
01 FCB dubbel drivenhet: Slapfel under
anpassningen
FCB dubbel drivenhet: Slapfel under
02 .
normal drift
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= Driftindikeringar och fel pa axelmodulen MXA
Felkod Felmeddelande Sub- Mojlig felorsak Felreaktion Felets slut- Spara |Medde-
felkod (P = kan pro- status/ater- |i histo- |lande
grammeras, stéllningstyp riken digitala
D = standard- utgangar
reaktion) (géller
standard-
reaktion)
Systemet ar
25 Fel "icke-flyktigt Ett fel registrerades vid atkomst till Slutsteqsparr sparrat i Redo =0
parameterminne” det icke-flyktiga parameterminnet 9sp Omstart av J Fel=0
systemet
Fel nar data hamtades till det icke-
03 flyktiga minnet. Data kan inte anvan-
das eftersom en kod eller en kontroll-
summa ar felaktig.
04 Initieringsfel i minnessystemet.
05 Lasminnet innehaller ogiltiga data.
Lasminnet innehaller inkompatibla
06 data for en annan apparat (minnen
som kan véxlas)
. . Stopp med néd- | Systemet _
26 Fel "Extern plint" Ettéfil r:m"p;]c;rterades via en digital stoppfordréjning  |vantar ja E:Id:(; 1
gangsplint. (D), (P) Varmstart
01 Fel i extern plint
Fel "Granslages- En _eIIer bada gr_anslagesbrytarna Stopp med néd- S_ystemet . Redo =1
27 brytare” registreras inte i de programmerade stoppférdréinin vantar ja Fel = 0
y ingangsplintarna eller i kontrollordet PP NG varmstart
Bada granslagesbrytarna saknas
01
eller ledarbrott
02 Granslagesbrytare omkastade
28 Fel timeout Processdatakommunikationen har E;%%?]Sr?;g%?ﬁihg ?g:::rmet ja Redo =1
processdata brutits. D), (P) Varmstart Fel=0
01 Fel faltbuss-timeout
29 FeJ M?sklnvaru- Maskinvarugranslagesbrytare har Stopp .r.nedmnc.)d- Systemet . Redo =1
granslagesbryta- natts vid positionering stoppfordrojning  |vantar ja Fel = 0
re nadd" (D), (P) Varmstart
01 Hoger granslagesbrytare nadd
02 Vanster granslagesbrytare nadd
30 Fel "Fordroj- Drivenheten stannade inte inom den SlutsteqsparT ?g:::rmet ia Redo =1
nings-timeout" angivna fordrojningstiden 9sp ) Fel=0
Varmstart
01 Overskriden tid stoppramp
02 Tiden 6verskriden for stopp vid
applikationsgréans
03 Tiden 6verskriden for stopp vid
systemgrans
04 Tiden 6verskriden for nédstoppramp
w Drivenhetens dvertemperaturgivare |, I
Fel "Temperatur- . Ingen reaktion . . Redo =1
31 vakt motor” fgsTtTj{[TF/TH) for motorskydd har ), (P) Ingen reaktion ja Fel = 1
01 Ledarbrott registrerat i motortempera-
turgivaren
Kortslutning registrerad i
02 )
motortemperaturgivaren
03 Overtemperatur i motorn KTY
Overtemperatur i motorn
04
(synkronmodell)
05 |Overtemperatur i motorn (TF/TH)
06 Overtemperatur i motorn 12t-modell
07 AD-omvandling ej utford
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Driftindikeringar och fel pa axelmodulen MXA — ~
Felkod Felmeddelande Sub- Mojlig felorsak Felreaktion Felets slut- Spara |Medde-
felkod (P = kan pro- status/ater- |i histo- |lande
grammeras, stéllningstyp riken digitala
D = standard- utgangar
reaktion) (géller
standard-
reaktion)
32 Ledigt
" B Systemet ar
Fel "Matnings- Matningsmodulen &r annu inte eller - sparrat . Redo =0
33 modul boot- . - . Slutstegsparr ja _
. " inte langre driftklar. Omstart av Fel=0
timeout
systemet
34 Ledigt
35 Ledigt
Fel "Slapav- . - . Systemet
. ) Vid synkronkdrning har ett angivet, - = . Redo =1
36 st__an_d S}'/nkron maximalt slapavstand 6verskridits Slutstegsparr vantar a Fel=0
kdérning Varmstart
01 FCB synkronkoérning: Slapfel
) i . .. Systemet ar
Fel "System- Tiden 6verskriden for en processor- - - . Redo =0
37 watchdog" intern watchdog-timer Slutstegsparr §parre§_t/ C.P U- a Fel=0
aterstalining
Stopp med appli-
" . ! % Systemet _
38 Fel '_I'eknqllogl- Fel i en teknologifunktion kationsbegrans- vantar Red? =1
funktioner ningar, kan Fel=0
Varmstart
programmeras
Kamfunktion: Kopplingspunkt med
01 negativ flank < positiv flank har ja
angetts
02 Kamfunktion: Kommandospill ia
bearbetning av kopplingspunkt J
Systemet ar
39 Fel "Refe- Ett fel har uppstatt under Slutstegssparr (D), sparrat Ja Redo =0
renskorning" referenskdrningen P) Omstart av Fel=0
systemet
01 FCB referenskorning: Tiden 6verskri-
den vid s6kning av nollimpulsen
FCB referenskoérning: Maskinvaru-
02 |granslagesbrytare framfor refe-
renskam
FCB referenskoérning: Maskinvaru-
03 granslagesbrytare och referenskam
ejivag
FCB referenskdrning: For Typ0O maste
04 o o
referenskorning till ZP valjas
FCB referenskoérning: Typen av refe-
99 renskoérning andrades under kor-
ningen
Systemet ar
40 Fel "Boot-synkro- Synkroniseringen med ett tillvalskort Slutstegsparr sparrat ia Redo =0
nisering" utférdes inte korrekt 9sp Omstart av J Fel=0
systemet
Systemet ar
Fel "Watchdog- Ingen anslutning mellan huvudpro- N sparrat . Redo =0
4“1 timer till tillval" cessorn och processorn for tillvalskort Slutstegsparr Omstart av ja Fel=0
systemet
For manga tillval totalt eller fér manga
02 ;
tillval av samma sort
07 Tva tillval med samma adress-
omkopplare hittades
08 CRC-fel XIA11A
09 Watchdog i XIA11A
13 Watchdog-fel i CP923X
14 Timeout vid atkomst till tillvalsbuss
15 Fel-interrupt, ingen orsak har kunnat
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- ~ Driftindikeringar och fel pa axelmodulen MXA
Felkod Felmeddelande Sub- Mojlig felorsak Felreaktion Felets slut- Spara |Medde-
felkod (P = kan pro- status/ater- |i histo- |lande
grammeras, stéllningstyp riken digitala
D = standard- utgangar
reaktion) (géller
standard-
reaktion)
Vid positionering har ett angivet,
maximalt slapavstand overskridits
* Pulsgivaren felansluten
Fel "Slapav- *  For kort accelerationsramp Systemet Redo = 1
42 stand positione- » Positioneringsregulatorns Slutstegsparr vantar ja _
e o Fel=0
ring P-andel for liten Varmstart
« Felaktig parametersattning i
varvtalsgivare
*  For litet varde for slapfelstolerans
01 FCB positionering: Slapfel
Fel "Remote- Ett avbrott har intraffat under Sto_pp med e_i_ppll- S.Y stemet . Redo =1
43 . " . . - - . kationsbegrans- |vantar ja _
timeout styrningen via ett seriellt granssnitt - Fel=0
ningar Varmstart
01 FCB stegning: Kommunikationsti-
meout vid riktningsstyrning
" Systemet _
44 Fel ‘!xt-belast- Omformaren har éverbelastats Slutstegsparr vantar ja Red? =1
ning Varmstart Fel =0
Ixt-strémgransen ar mindre an den
01 PN A
ndédvandiga d-strommen
Gransen for chip-temperaturékning
02 . -~
har éverskridits
Gransen for chip-temperaturen har
03 .. L
Overskridits
Gransen for el.-mek. belastning har
04 N .
overskridits
05 Kortslutning i givaren har registrerats
06 Motorstrémgransen har dverskridits
07 AD-omvandling ej utford
" Systemet ar _
45 Fel S.ysf'em- Fel vid initiering av systemet Slutstegsparr spéarrat/CPU- ja Red? =0
initiering . s Fel=0
aterstalining
01 Ur.).pmé'\}ta stromoffset ligger utanfor
gransvardena
02 Ett fel uppstod vid CRC-bildning for
firmware
03 Databussfel vid RAM-test
04 Adressbussfel vid RAM-test
05 Minnescellfel vid RAM-test
46 Fel "Timeout Kommunikationen via SBUS#2 ar E;Ct)i%rr)]srgzdr?a'azl-l- fg:::rmet ia Redo =1
SBUS #2" bruten ; 9 B Fel=0
ningar [P] Varmstart
01 Timeout CANopen CAN2
Systemet ar ja, nar
Fel matnings- . . P . sparrat sys- |Redo=0
50 spanning 24 V Fel i 24 V-matningsspanningen Slutstegsparr Omstart av temet &r |Fel = 0
systemet redo
01 Signaler 24 V felaktiga eller defekt
modul med switchade matningsdon
Fel "Programva- Under positioneringen har en pro- Stopp med néd- | Systemet Redo = 1
51 rumassig grans- gramvarumassig granslagesbrytare stoppfordréjning  |vantar Ja Fel = 0
lagesbrytare" natts (D), (P) Varmstart
01 Hoéger granslagesbrytare
(programmerad) har natts
02 Vanster granslagesbrytare
(programmerad) har natts
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Driftindikeringar och fel pa axelmodulen MXA — ~
Felkod Felmeddelande Sub- Mojlig felorsak Felreaktion Felets slut- Spara |Medde-
felkod (P = kan pro- status/ater- |i histo- |lande
grammeras, stéllningstyp riken digitala
D = standard- utgangar
reaktion) (géller
standard-
reaktion)
Ett CRC-fel uppstod vid kontrollen av Sy;:santwet ar Redo = 0
53 Fel "CRC-flash" programkoderna for flash i kod-RAM |Slutstegsparr Opmstart av ja Fel=0
resp. resolver-DSP.
systemet
01 CRC-fel i flash EEPROM sektion "Ini-
tial Boot Loader"
54 Ledigt
" Systemet ar _
55 Fel .FPGA.' " Internt fel i logikmodulen (FPGA) Slutstegsparr sparrat/CPU- ja Redf) =0
konfiguration . a1 Fel=0
aterstallning
) Systemet ar
Fel "Externt Internt fel i den externa RAM- - x . Redo =0
56 RAM" modulen Slutstegsparr §parra}.t/CPU- ja Fel=0
aterstallning
01 Asynkron DRAM read&write check
error
Systemet ar
" L " . L x sparrat . Redo =0
57 Fel "TTL-givare Fel i TTL-givaren Slutstegsparr Omstart av ja Fel = 0
systemet
01 TTL-givare: Ledarbrott
02 TTL-givare: Emuleringsfel (for hogt
varvtal)
TTL-givare: Otillaten vinkel under
19 oo
kalibreringen
TTL-givare: Amplitudkontrollen miss-
512
lyckades
513 | TTL-givare: EPLD rapporterar fel
Systemet ar
58 Fel _ Slnus_- ) F_eI i sinus-cosinus-givarutvarde- Slutstegsparr sparrat ja Redi) =0
cosinus-givare ringen Omstart av Fel=0
systemet
01 Sinus-/cosinus-givare: Ledarbrott
registrerat
Sinus-/cosinus-givare: Emuleringsfel
02 o
(for hogt varvtal)
Sinus-/cosinus-givare: Otillaten vinkel
19 o
under kalibreringen
Sinus-/cosinus-givare: Amplitud-
512 h
kontrollen misslyckades
514 Sinus-/cosinus-givare: Kvadrant-
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~ Driftindikeringar och fel pa axelmodulen MXA

Felkod

Felmeddelande

Sub-
felkod

Mojlig felorsak

Felreaktion
(P = kan pro-
grammeras,
D = standard-
reaktion)

Felets slut-
status/ater-

Spara
i histo-

stallningstyp riken

Medde-
lande
digitala
utgangar
(géller
standard-
reaktion)

59

Fel "Givar-
kommunikation"

Fel i Hiperface-givaren eller
Hiperface-utvarderingen

Stopp med ndd-
stoppfordréjning

Systemet
vantar
Varmstart

Redo =1
Fel=0

01

02

Hiperface-givare: Kvadrantkontrollen
misslyckades

Hiperface-givare: Sparvinkeloffset ar
inte korrekt

16

64

Hiperface-givare: Givaren svarar inte
pa kommunikation

Hiperface-givare: Kommunikationsfel
vid avlasning av typ

128

192

Hiperface-givare: Kommunikationsfel
vid avlasning av status

Hiperface-givare: Kommunikationsfel
vid avlasning av serienummer

256

320

Hiperface-givare: Kommunikationsfel
vid initiering av absolut 1age

Hiperface-givare: Kommunikationsfel
vid aterinitiering av absolut lage

384

448

Hiperface-givare: Kommunikationsfel
vid kontroll av absolut lage

Hiperface-givare: Kommunikationsfel
vid lagring av absolut lage

60

Fel "DSP-
kommunikation"

01

Fel vid uppdatering av DSP

Fel DSP JTAG-Comm: Ingen
JTAG-anslutning

Slutstegsparr

Systemet ar
sparrat
Omstart av
systemet

Redo =0
Fel=0

66

Fel i processda-
takonfigurationen

Fel i processdatakonfigurationen

Processdatakonfigurationen har
andrats. Starta om hela processdata-
subsystemet genom att aterstalla
omformaren.

Stopp med nod-
stoppfordréjning

Systemet ar
sparrat
Omstart av
systemet

Redo =0
Fel=0

10001

En PDO som konfigurerats i CAN har
ett ID som ligger i omradet som
anvands av SBus for parameter-
installning (0x200-0x3ff och
0x600-0x7ff).

10002

10003

10004

En PDO som konfigurerats i CAN har
ett ID som ligger i omradet som
anvands av CANopen fér parameter-
installning (0x580-0x67f).

En PDO som konfigurerats i CAN ska
Overféra mer éan 4 PD. Fér CAN ar
endast 0 — 4 PD mdjligt.

Tva eller fler PDO som konfigurerats i
samma CAN-buss har samma ID.

10005

10008

Tva PDO som konfigurerats i samma
CAN-buss har samma ID.

En PDO som konfigurerats i CAN har
fatt ett ogiltigt 6verforingslage.

20001

Konfigurationskonflikt med mastern
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Driftindikeringar och fel pa axelmodulen MXA — ~
Felkod Felmeddelande Sub- Mojlig felorsak Felreaktion Felets slut- Spara |Medde-
felkod (P = kan pro- status/ater- |i histo- |lande
grammeras, stéllningstyp riken digitala
D = standard- utgangar
reaktion) (géller
standard-
reaktion)
En input-PDO vars timeouttid inte ar .
Fel "PDO- 0, som inte ar "offline" och som tagits Sto_pp mgd a.‘.Pp.I" S}/stemet . Redo =1
67 . " . .. e kationsfordréjning |vantar ja _
timeout emot en gang, har dverskridit sin Fel=0
” - (D), (P) Varmstart
timeouttid
0 PDO 0
1 PDO 1
2 PDO 2
3 PDO 3
4 PDO 4
5 PDO 5
6 PDO 6
7 PDO 7
8 PDO 8
9 PDO 9
10 PDO 10
1" PDO 11
12 PDO 12
13 PDO 13
14 PDO 14
15 PDO 15
Fel "Extern Stopp med nod- Systemet . Redo =1
68 synkronisering" stoppfordrojning vantar a Fel=0
Varmstart
Tidsgransen for den férvantade syn-
01 2= ) " L
kroniseringssignalen har dverskridits
Synkroniseringen ar borta,
02 synkroniseringsperioden ligger
utanfor toleransen
03 Ingen synkronisering med
synkroniseringssignal kan géras
Perioden for synkroniseringssignalen
04 ar inte helt multipel perioden i PDO-
systemet
Tidsgransen for synkroniserings-
05 . o s
signalen har éverskridits
06 Synkroniseringen ar borta, perioden
for synkroniseringssignalen ar ogiltig
07 Ingen synkronisering med
synkroniseringssignalen kan goras
Perioden for systemperioden ar for
08
kort
09 Perioden for systemperioden ar for
lang
10 Perioden for systemperioden ar inte
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- ~ Driftindikeringar och fel pa axelmodulen MXA
Felkod Felmeddelande Sub- Mojlig felorsak Felreaktion Felets slut- Spara |Medde-
felkod (P = kan pro- status/ater- |i histo- |lande
grammeras, stéllningstyp riken digitala
D = standard- utgangar
reaktion) (géller
standard-
reaktion)
ffel Forvamning Motortemperaturen har éverskridit Ingen reaktion, . Redo =1
69 Overtemperatur den insts P . - A I ja -
motor" en instéllda férvarningsgransen endast indikering Fel=1
01 Termiskt motorskydd: Férvarning har
16st ut via KTY-temperatur
Termiskt motorskydd: Férvarning har
02 I0st ut via synkronmotormodelltempe-
ratur
03 Termiskt motorskydd: Varningsgrans
I2t-modell har &verskridits
Fel "Felsignal- | felsignalordet har ett felmeddelande |Ingen reaktion, .
70 . o : saktion, | ja
ord O fran en extern apparat registrerats endast indikering
01 Meddelande felkontrollord O
Fel "Felsignal- | felsignalordet har ett felmeddelande |Ingen reaktion, .
ral " . . N E ja
ord 1 fran en extern apparat registrerats endast indikering
01 Meddelande felkontrollord 1
72 Fel | felsignalordet har ett felmeddelande |Ingen reaktion, | ia
"Felsignal-ord 2" fran en extern apparat registrerats endast indikering )
01 Meddelande felkontrollord 2
73 Fel | felsignalordet har ett felmeddelande |Ingen reaktion, | i3
"Felsignal-ord 3" fran en extern apparat registrerats endast indikering J
01 Meddelande felkontrollord 3
74 Fel | felsignalordet har ett felmeddelande |Ingen reaktion, |
"Felsignal-ord 4" fran en extern apparat registrerats endast indikering
01 Meddelande felkontrollord 4
75 Fel | felsignalordet har ett felmeddelande Ingen reaktion, | i3
"Felsignal-ord 5" fran en extern apparat registrerats endast indikering J
01 Meddelande felkontrollord 5
76  Fek'Smart MOVI-PLC®-fel Ingen reaktion, ' ja
tillval endast indikering
77 Ledigt
78 Ledigt
79 Ledigt
80 Ledigt
Fel "Mellankrets- Mellankretsstrémmen i matningsmo- Systemet _
.. . . - . . - - . Redo =1
81 Overstrém mat- dulen har dverskridit maxgransen pa |Slutstegsparr vantar ja Fel = 0
ningsmodul” 250% lmark- Varmstart
01 Matningsmodul: Fér h6g mellankrets-
strom
. T
I:‘orvarnln_g Pxt Belastningen av matningsmodulen Ingen reaktion (D), . Redo =1
82 dvervakning mat- A, ) A it A e— ja =
. # har natt forvarningsgransen P) Fel =1
ningsmodul
01 Matningsmodul: Férvarning
Ixt-belastning
Fel "I’xt-Overvak- Belastningen av matningsmodulen Systemet Redo = 1
83 ning matnings- har natt eller éverskridit frankopp- Slutstegsparr vantar ja Fel = 0
modul” lingsgransen Varmstart
01 Matningsmodul: Fel Ixt-belastning
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Driftindikeringar och fel pa axelmodulen MXA — ~
Felkod Felmeddelande Sub- Mojlig felorsak Felreaktion Felets slut- Spara |Medde-
felkod (P = kan pro- status/ater- |i histo- |lande
grammeras, stéllningstyp riken digitala
D = standard- utgangar
reaktion) (géller
standard-
reaktion)
Felmeddelande fran matningsmo-
dulen via maskinvaruinfosystemet.
84 z:rll(l;)ror:; 2 Bromschoppern i matningsmodulen Slutsteasparr ggrs]::Pet ia Redo =1
pper p ar inte driftklar, utlést av BRC-kort- gsp 8 Fel=0
axelmodul P : M Varmstart
slutningsdvervakning eller évervak-
ning av drivkretsspanning
01 Matningsmodul: Fel i bromschopper
Foérvarning
"Temperaturéver Temperaturen i matningsmodulen Ingen reaktion (D), . Redo =1
85 b - A ] ORI -ttt S A [ ja "
vakning mat- narmar sig frAnkopplingsgransen P) Fel =1
ningsmodul”
01 Matningsmodul: Temperatur-
férvarning
Fel "For hog Temperaturen i matningsmodulen har Systemet Redo = 1
86 temperatur mat- natt eller dverskridit frankopplings- | Slutstegsparr vantar ja Fel = 0
ningsmodul" gransen. Varmstart
01 Matningsmodul: Temperaturfel
Foérvarning Belastningen av bromsmotstandet i
87 "Belastning matningsmodulen har natt forvar- Ingenreaktion (D), | ia Redo =1
bromsmotstand ningsgransen (galler endast 10 kW- (P) J Fel =1
matningsmodul" utférandet)
01 Matningsmodul: Ixt-férvarning broms-
motstand
Fel "Belastning :BriI:tsr: ﬂggﬁgg&gﬁg srr:gtts’gz;lr; c:et Stopp med néd- | Systemet Redo = 1
88 bromsmotstand .. kridit frankopoli M stoppfordrojning  |vantar ja Fel=0
matningsmodul" OVerskridit irankopplingsgransen (D) Varmstart el=
(galler endast 10 kW-utférandet)
01 Ixt-belastningsfel bromsmotstand
matningsmodul
89 ;1”?:';%%3; Fel p4 matningsmodulens switchade Ingen reaktion | —oceeeee ia Redo =1
Ing " matningsdon 9 ] Fel =1
matningsmodul
01 Minst en matningsspanning saknas i
matningsmodulen
Varning "Mat-
2'“é9nsr?n°dsl:1'1§f_v' 24 V-elektronikmatningen ligger Redo = 1
91 p ws 9 under 17 V -> inget felmeddelande | Ingen reaktion ~ |--—------ ja _
ning" indikeras . Fel=1
. for axeln!
bara pa mat-
ningsmodulen
01 24 V-elektronikmatningen ar for lag
92 Ledigt
93 Ledigt
Fel "Apparat- Ett fel har uppstatt i blocket med gygfar?et ar Redo = 0
94 konfigurations- apparatkonfigurationsdata vid Slutstegsparr P ja _
" . P Omstart av Fel=0
data kontrollen under aterstaliningen
systemet
01 Apparatkonfigurationsdata:
Checksummefel
95 Ledigt
96 Ledigt
Systemet ar
Fel "Kopiera En parameterpost kunde inte N sparrat . Redo =0
97 parameter" kopieras felfritt Slutstegsparr Omstart av ja Fel=0
systemet
01 Avbrott i nedladdningen av en
parameterpost i apparaten
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- ~ Driftindikeringar och fel pa axelmodulen MXA
Felkod Felmeddelande Sub- Mojlig felorsak Felreaktion Felets slut- Spara |Medde-
felkod (P = kan pro- status/ater- |i histo- |lande
grammeras, stéllningstyp riken digitala
D = standard- utgangar
reaktion) (géller
standard-
reaktion)
107  Fel i natkompo- Ett fel i en natkomponent (drossel, Sparra slutsteg + | Sparrad, pro-
nenter natfilter, natkontaktor) har registrerats |6ppna natkontak- |gramvaruater- ja
av firmware tor stallning
1 Fel i en svarskontakt for
natkontaktorn
2 Timeout nar natkontaktorn éppnades
3 Jordfel
4 Strémledningarna ar omkastade
5 En strédmledning saknas eller slut-
steget ar defekt
115 Anslutningarna X7:1 (+24 V) / X7:2 Svstemet
Fel "Sékerhets- (RGND) eller X8:1 (+24 V) / X8:2 SlutstegsparT vgntar i Redo =1
funktioner" (RGND) har kastats om. Kontrollera 9sp Varmstart J Fel=0
ledningsdragningen.
Sakerhetsrela: Kopplingsfordrojning-
01 en mellan frankopplingskanal 1 och 2
ar for lang
116 Fel "Timeout Kommunikationstimeout via DPRAM Systemet
MOVI-PLC" eller SBus mellan MOVI-PLC® och Nodstopp vantar ja
apparat Varmstart
197 Firmware har registrerat ett ia
stromavbrott !
0 Fel, stromavbrott Sparra slutsteg +
oppna Vantar
Fol S natkontaktor
el "Strom- P - P -
avbrott” 1 Eesl,zfé):/hog natspanning vid spanning SIutst(gegﬁtaz[tJarras Vantar
2 Fel, for lag natspanning vid spanning | Slutsteget sparras Vantar
<325V genast
" . - o -
3 Fel, natkvalitet vid Uy £ 10 % Endast indikering ﬁutorr_latl_sk
aterstalining
199 Ett fel har uppstatt i sekvensstyr- Sparra slutsteg + | Sparrad, pro-
ningen fér mellankretsuppladdningen |6ppna gramvaruater-
natkontaktor stallning
R 1 Tiden &verskriden vid uppladdning av
Fel Il\/ézlla}nk'rlets- mellankretsen till bérspanning
uppladdnin
PP ° 2 Tiden 6verskriden nar borspanning-
en naddes (aktiverad natkontaktor)
3 Tiden &verskriden vid laddning av
mellankretsen till bérspanning
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Driftindikeringar for extrakomponent kondensatormodul MXC /®\ 6

6.5 Driftindikeringar for extrakomponent kondensatormodul MXC
Driftstatusen indikeras av en tvafargad lysdiod pa husets framsida.
* Lyser grén:
— Kondensatormodulen ar driftklar.
* Lyser rod:
— Allmant fel.
» Blinkar rod (1 Hz):
— Kondensatormodulens maximala belastning har natts.
* Lyserinte:
— Kondensatormodulen matas inte med spanning.

(1]

1778575499
[1] Lysdiod

6.6 Driftindikeringar fér extrakomponent buffertmodul MXB
Inga meddelanden visas pa buffertmodulen.
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- ~  Driftindikeringar for extrakomponent 24 V-modul med switchade matningsdon

6.7 Driftindikeringar fér extrakomponent 24 V-modul med switchade matningsdon

Driftstatusen som belastning av och fel p& modulen med switchade matningsdon anges
av tva lysdioder pa apparatens framsida.

* Lysdioden State:
— Gron vid normal drift.
— Rod vid fel. Fel vid:
— Overbelastning
— dverspanning
— underspanning
* Lysdioden Load:
— Gron vid normal drift.
— Gul vid ca 80 % belastning pa en utgang (8 A).

) J—

1410983691

[1] Lysdioden State [2] Lysdioden Load
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7 Service

7.1 Allménna anvisningar
Under drift kravs det inga inspektions- och underhallsintervall.

7.1.1 Skicka in for reparation

Om ett fel inte kan repareras, kontakta serviceavdelningen pa SEW-EURODRIVE
(— "Kundservice och reservdelar").

Ange alltid tillverkningsnumret och ordernumret nar du kontaktar SEW:s serviceavdel-
ning. Det blir da lattare for oss att hjalpa dig. Tillverkningsnumret anges pa typskylten
(— sid 15).

Om apparaten skickas till tillverkaren ska féljande anges:

Tillverkningsnummer (typskylt)

Typbeteckning

Apparatutférande

Siffror i tillverkningsnumret och ordernumret

Kort tilldmpningsbeskrivning (drivning, styrningstyp)
Ansluten motor (motortyp, motorspanning)
Beskrivning av felet

Omstandigheterna da felet upptrader

Egna asikter om felorsaken

Tidigare ovanligt upptradande
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Demontering/montering av en modul

7.2 Demontering/montering av en modul

| det har kapitlet beskrivs byte av en axelmodul i axelsystemet. Demonteringen/monte-
ringen av en mastermodul, en kondensator- eller buffertmodul, en matningsmodul, en
mellankretsurladdningsmodul eller en 24 V-modul med switchade matningsdon sker pa
samma satt.

Sakerhetsanvisningar

Folj sdkerhetsanvisningarna nedan.

Hog spanning kan finnas kvar i upp till 10 minuter efter franskiljning av hela axelsys-
temet fran natet och i plintarna i apparaten.

Dodsfall eller svara skador pa grund av elektriska stotar.
For att undvika elektriska stotar:

kapor.

» Skilj axelsystemet fran elnatet och vanta minst 10 minuter innan du tar bort skydds-

+ Efter avslutat arbete far axelsystemet endast tas i drift med skyddskapor och beré-
ringsskydd. Utan skyddskapa har apparaten kapslingsklass 1P0O.

Dadsfall eller svara skador pa grund av elektriska stotar.
For att undvika farlig kroppsstrom:

«  Med natkabel < 10 mm? forlaggs en jordledare med samma ledararea som natkabeln
via separata plintar. Alternativt kan en skyddsledare med en koppararea = 10 mm?
eller aluminium = 16 mm? anvandas.

«  Med natkabel = 10 mm? racker det om en skyddsledare med en koppararea = 10 mm
eller aluminium = 16 mm? anvands.

* Om en jordfelsbrytare (FI) anvands for direkt och indirekt beréring maste den vara
allstromssensitiv (RCD typ B).

A FARA!

| den fleraxliga servoforstarkaren MOVIAXIS® kan en lackstrom pa > 3,5 mA uppsta.

2

7.2.2 Atdragningsmoment

Atdragningsmoment

Skyddskapornas fastskruvar

0.8 Nm

Mellankretsanslutningarnas fastskruvar

3—-4Nm
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7.2.3 Demontering av en axelmodul

Skilj axelsystemet
frén elnétet

Skérmplintar

Ledningar

Skyddskapor

Signalledningar

24 V-ledningar

En axelmodul demonteras enligt féljande:

» Skilj hela axelsystemet fran elnatet. Observera sakerhetsanvisningarna (— sid 198).

» Ta bort elektronikskarmplintarna [2].

Ta ut kontaktdonen for givarledningarna [4] (X13).

Ta ut kontaktdonen for signalbussledningarna [1] (X9a, X9b).

Ta ut kontaktdonen for anslutningskablarna CAN2 [3] (X12), om sadana finns.

» Ta av skyddskaporna [5], aven pa apparaterna till hdger och vanster om apparaten
som ska demonteras.

» Ta ut kontaktdonen for signalledningarna [6] (X10, X11).

[l

[2]
[6]

[3]

[4]

[5]

1411055115

» Ta ut kontaktdonen fér 24 V-ledningarna for elektronik- och bromsmatning [8] (X5a,
X5b).
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£, Demontering/montering av en modul
v
Mellankretsskenor ~ « Ta bort mellankretsskenorna [13] pa de bertrda apparaterna (X4).
Skédrmplat » Ta bort skarmplaten pa natplinten [10]:
* Lossa skruven:
* Ta ut skdrmplaten nedat.
Motorledningar » Ta ut kontaktdonen fér motorledningen [12] (X2).
Bromsstyrning » Ta ut kontaktdonen fér bromsstyrningen [11] (X6).
Sékerhetsreld » Ta ut kontaktdonen for sakerhetsrelaerna om sadana finns.
Féastskruvar » Lossa de 2 nedre fastskruvarna [9] pa axelmodulen.

* Lossa de 2 dvre fastskruvarna [7] pa axelmodulen.

[7]

[8]

\/

[9

[10]

[12] [11]

1411057547
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Demontering/montering av en modul =
v
Ta ut axelmodulen » Lyft axelmodulen lite och fall den framat. Ta ut axelmodulen uppat.
L
Q
y
%
1411059979
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v

7.2.4 Montering av en axelmodul

Sétt in + Satt in axelmodulen uppifran i de nedre fastskruvarna och tryck den bakat tills den
axelmodulen ligger an mot baksidan. Sank ned axelmodulen.

1411062411

Féastskruvar » Dra at de 6vre fastskruvarna [7].
» Dra at de nedre fastskruvarna [9].

Bromsstyrning » Satt i kontaktdonen for bromsstyrningen [11] (X6).
Motorledningar + Satt i kontaktdonen foér motorledningen [12] (X2).
Skédrmplat » Skruva fast skarmplaten pa natplinten [10]. Skruva fast skarmplaten.

Mellankretsskenor  « Skruva fast mellankretsskenorna [13]. Skruva fast skenorna (X4).
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v
24 V-ledningar « Satt i kontaktdonen for 24 V-ledningarna for elektronik- och bromsmatning [8] (X5a,
X5b).
[7]
[8]
[9
[10]
[12] [11]
1411064843
Signalledningar « Satt i kontaktdonen for signalledningarna [6] (X10, X11) (— sid 199).
Skyddskapor + Satt pa skyddskaporna (— sid 199) [5]. Skruva fast kaporna (— sid 199).
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Montering av mellankretsskenorna vid tvadelat axelsystem

7.3 Montering av mellankretsskenorna vid tvadelat axelsystem
Vi rekommenderar féljande ordningsfoljd for montering av mellankretsskenor:

Aty

» Skruva fast de tre strdmskenorna [1] med skruvarna [2] pa isolatorkroppen [3].
Atdragningsmoment: 2,5 — 3 Nm.

TIPS

Mellankretsanslutningarna +U, och -U, méste vara trefaldigt tvinnade, se bilden pa
® nasta sida.

+ Skruva fast de tre fardiga mellankretsanslutningarna [4] med skruvarna [5] pa strom-
skenorna [1]. Atdragningsmoment: 3 — 4 Nm.

Stegen ovan maste utféras for bada isolatorkropparna.
De formonterade isolatorkropparna maste monteras enligt féljande pa axelmodulen:

» Skjut stromskenorna [1] under axelmodulens mellakretsskenor [6] och skruva fast
med skruvarna [7].

+ Satt pa skyddskapan [8].
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7.4 Langtidsférvaring

Vid langre tids lagring av apparaten ska den spanningssattas i fem minuter med ett inter-
vall pa tva ar. Annars forkortas apparatens livslangd.

Anslut DC 24 V-spanningsmatningen utan séarskilda anvisningar.
Procedur i hdndelse av forsummat underhall:

Servoférstarkaren innehaller elektrolytkondensorer som aldras i spanningslost tillstand.
Detta kan medféra skador pa kondensatorerna om apparaten ansluts direkt till natspan-
ning efter en langre tids lagring.

Vid férsummat underhall rekommenderar SEW-EURODRIVE att natspanningen lang-
samt Okas till sitt nominella varde. Detta kan t.ex. ske med hjalp av en reglertransfor-
mator, vars utspanning stélls in i enlighet med foljande tabell. Efter denna regenerering
kan apparaten omgaende séttas i drift eller lagras ytterligare.

Foljande nivaer rekommenderas:

400/500 V AC-apparater:

« Steg 1: 0 V ill 350 V AC inom nagra sekunder
+ Steg 2: 350 V AC i 15 minuter

+ Steg 2:420V AC i 15 minuter

+ Steg 3: 500V AC i 1timme

Efter denna regenerering kan apparaten omgaende séttas i drift eller lagras ytterligare
med korrekt underhall.

7.5 Atervinning
Gallande nationella foreskrifter skall féljas!

Ta hand om kasserat material (vid behov sorterat) allt efter beskaffenhet och gallande
foreskrifter som t.ex.:

» Elektronikskrot (kretskort)

* Plast
+ Plat
+ Koppar

¢ Aluminium
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8 Tekniska data
8.1  CE-mérkning och godkdnnanden

8.1.1 CE-maérkning

C€

Den fleraxliga servoférstarkaren MOVIAXIS® MX uppfyller foliande standarder och
direktiv.

+ Lagspanningsdirektiv 2006/95/EG
+ EMC-direktiv 2004/108/EG

Modulerna i den fleraxliga servoforstarkaren MOVIAXIS® ar komponenter avsedda for
inbyggnad i maskiner och anlaggningar. De uppfyller EMC-produktstandarden
EN 61800-3 "Varvtalsreglerade elektriska drivsystem". Om installationsanvisningarna
foljs, uppfylls de gallande kraven for CE-markning av den kompletta CE-markta
maskinen/anlaggningen i enlighet med EMC-direktivet 2004/108/EG.

» Uppfyllande av kategori C2 enligt EN 61800-3 har pavisats i specifika provningar.
Pa begaran dversander SEW-EURODRIVE mer detaljerad information.

CE-market pa typskylten innebar overensstammelse med lagspanningsdirektivet
2006/95/EG och EMC-direktivet 2004/108/EG. P& begaran Oversadnds en kopia av
férsdkran om éverensstdmmelse.

8.1.2 Godkdnnanden

MOVIAXIS®-modulerna har féljande godkannanden:

MOVIAXIS®-modul UL/cUL c-Tick
Matningsmoduler MXP 10 kW X X
Matningsmodul MXP81 X X
Matningsmoduler MXP 25 kW X X
Matningsmoduler MXP 50 kW X X
Matningsmoduler MXP 75 kW X X
Axelmoduler MXA X X
Mastermodul MXM X X
24 V-modul med switchade matningsdon X X
Buffertmodul MXB X X
Kondensatormodul MXC X X
Mellankretsurladdningsmodul X X

cUL ar likvardigt med godkannande enligt CSA.
C-Tick intygar uppfyllande av kraven enligt ACA (Australian Communications Authority).

8.1.3 UL-certifiering av tvadelad axelmodul

Isolatorkropparna ar inte UL-certifierade.
Vi har ans6kt om ett sddant godkannande.
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8.2 Allménna tekniska data

Tekniska data i foljande tabell géller alla fleraxliga servoforstarkare MOVIAXIS® MX,

oberoende av typ, utférande, byggstorlek och effekt.
MOVIAXIS® MX
Storningstalighet Uppfyller EN 61800-3
:Storemi.ssion vid EMC-riktig Kategori "C2" enligt 61800-3
installation
Omgivningstemperatur 3y 0 °C till +45 °C
Klimatklass EN 60721-3-3, klass 3K3
Lagringstemperatur ¥ -25 °C ill +70 °C
Lagringslinad Upp till 2 ar utan sarskilda atgarder, darefter, se kapitlet

gringsiang "Langtidslagring” (— sid 208).
Extern kylning och konvektionskylning, oberoende av
Kyltyp (DIN 41751) byggstorlek
Kapslingsklass EN 60529 (NEMA1)"
Axelmoduler byggstorlek 1 — 3 IP20
Axelmoduler byggstorlek 4 — 6 IP10
Matningsmodul byggstorlek 1, 2 IP20
Matningsmodul MXP81 IP20
Matningsmodul byggstorlek 3 IP10
Mastermodul IP20
Switchat matningsdonmodul IP10
Kondensatormodul IP10
Buffertmodul IP10
Driftsatt DB (EN 60034-1)
Fororeningsklass 2 enligt IEC 60664-1 (VDE 0110-1)
Overspinningskategori Il enligt IEC 60664-1 (VDE0110-1)
Upp till h < 1000 m, inga begransningar.
R Vid h = 1000 m galler féljande begransningar:
Uppstallningshdjd  h — Fran 1000 m till max. 2000 m: Iy-reduktion med 1 % per
100 m
1) —Berdringsskydd maste finnas till vanster och hdger pa apparatsystemets skyddskapor. — Alla kabelskor
maste vara isolerade.
Information om godkanda spanningsnat finns i avsnittet "Tillatna spanningsnat" (— sid 83).
8.2.1 Digitala standardingangarnas lamplighet

OBS!

Styrning av digitala standardingangar med sakerhetsrelaterad (pulsad) spanning

® (ej X7 och X8 pa MXA) ar inte tillaten.
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8.3 Tekniska data for matningsmodulen
8.3.1 Effektdel matningsmodul BG1 -3
MOVIAXIS® matningsmodul v 3 Byggstorlek
MXP80A-...-503-00 1 2 3
Typ 010 025 050 075
INGANG
Anslutningsspéanning AC U, U \ 3x380V-3x500V 10
Natmarkstrom AC |5, I A 15 36 72 110
Markeffekt Py P kw 10 25 50 75
Natfrekvens f,5; Hz 50 - 60 5%
anslutningarna max. 4 ’ max. 10 ’ ’
Area och kontakter pa skarmplinten mm? max. 4 x 4 max. 4 x 10 max. 4 x 50 skarmad
UTGANG (MELLANKRETS)
ﬂ:hr;inell mellankretsspénning” U v DC 560
Nominell mellankretsstrom® DC Iyyx = | A 18 45 90 135
Max. mellankretsstrom DC lyk max . Imax A 45 112.5 225 337.5
Overbelastningskapacitet i max. 1's 250 %
Effekt bromschopper kW Toppeffekt: 250 % x Py; permanent effekt: 0.5 x Py
It\’ll:rd:;fl';?(gt; generatorisk forbruknings KW 0.5x Py
Area® och kontakter mm CU-skenor 3 x 14 M6-skruvkoppling
BROMSMOTSTAND
Mt e bromertatands 0o = 1
Area oc_h kontakter pa mm?2 P%?l'\gﬁlgi:]?)gr Pg?ﬁMp?lljggtg r Skruv M6
anslutningarna max. 4 max. 10 max. 35
Area och kontakter pa skiarmplinten mm?2 max. 4 x 4 max. 4 x 10 max. 4 x 16
ALLMANT
Forlusteffekt vid markstrom W 30 80 160 280
Zylztfé;rr:?nﬁ"- och frankopplingar min! < 1/min
Minsta frankopplingstid for s > 10
strommen av
Vikt kg 4.2 5.7 10.3 10.8
B mm 90 90 150
Matt: H mm 300 400
D mm 254

1) Uppgift pa typskylten
2) Enhet

3) Vid U,z =3 x 500 V AC méste utstrbmmarna reduceras med 20 % i férhallande till mérkdata

4) Markvarde for projekteringen av tilldelningen av matnings- och axelmodul

5) Materialtjocklek [mm] % bredd [mm)]
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8.3.2 Effektdel matningsmodul MXP81

Tekniska data for matningsmodulen MXP81 med inbyggt bromsmotstand motsvarar
dem fér matningsmodulen BG1. Avvikande tekniska data anges nedan:

MOVIAXIS® matningsmodul v o2 Byggstorlek
MXP81A-...-503-00 1
EXTRA KAPACITET MELLANKRETS
Nominell mellankretsspéanning U \% DC 560
Lagringsbar energi w Ws 250
Forbrukningsbar toppeffekt P kW 20
Markkapacitet C uF 1000
INBYGGT BROMSMOTSTAND
Effektiv bromseffekt Pett W 220
Max. bromseffekt . Pax kw 26
BROMSMOTSTAND (externt)
Minsta tillétna_ bromsmotstandsviarde R 0 26
(4-kvadrantdrift)
Area och kontakter pa anslutningarna mm? COMBICON PC4 pluggbar, max. 4
Area och kontakter pa skarmplinten mm? max. 4 x 4
ALLMANT
Forlusteffekt vid markstrom W 30
Vikt kg 4.2

B ' mm 120
Matt: H mm 300

D mm 254

1) Uppgift pa typskylten
2) Enhet
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8.3.3 Styrenhet matningsmodul

MOVIAXIS® MX matningsmodul Allménna elektronikdata

CAN-buss enligt CAN-specifikation 2.0, del A
och B, dverforingsteknik enligt ISO 11898, max.
64 deltagare

Termineringsmotstand (120 Q) maste reali-
CAN-gréinssnitt" CAN: 9-poligt D-sub-kontaktdon seras externt

Baudrateomrade 125 kBaud — 1 MBaud
Utdkat MOVILINK-protokoll

Se kapitlet "Kommunikation via CAN-adapter"

(— sid 128)
24 V DC-spanningsmatning DC 24V + 25 % (EN 61131)
COMBICON 5.08
Area och kontakter En ledare per plint: 0,20 — 1,5 mm?

Tva ledare per plint: 0,25 — 1,5 mm?

Avkoppling EtherCAT®-kompatibel

systembuss fran 9-poligt D-sub- DIP-omkopplare 4-polig
kontaktdon

Skarmplintar Skarmplintar for styrledningar finns
Max. kabeldiameter pa skiarmplinten 10 mm (med isoleringsmantel)

1) Endast vid CAN-baserad systembuss
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7 Tekniska data for axelmodulen
P| Hz
8.4 Tekniska data for axelmodulen
8.41 Effektdel axelmodul
MOVIAXIS® axelmodul v 3 Byggstorlek
MXAB80A-...-503-00 1 2 3 4 5 6
Typ 002 | 004 008 012 016 024 | 032 048 064 100
INGANG (mellankrets)
Nominell mellankrets-
spanning Unyk U \Y DC 560
INominell mellankretsstrom | A 9 4 8 12 16 24 32 48 64 100
NMK
Area? och kontakter mm CU-skenor 3 x 14, M6-skruvkoppling
UTGANG
Utspéanning U U \Y 0 —max. Uz
Permanent utstrom AC Iy 6)
PWM = 4 kHz5) | A 2 4 8 12 16 32 42 64 85 133
Permanent utstrom AC Iy
PWM = 8 kHz5) | A 2 4 8 12 16 24 32 48 64 100
Permanent utstrom AC Iy
PWM = 16 kHz5) | A 1.5 3 5 8 1 13 18 - - -
Max. apparatutstrom Imax7) Imax A 5 10 20 30 40 60 80 120 160 250
Overbelastningskapacitet i 250 %
max.1s °
Skenbar uteffekt SNuts) S kVA 14 | 28 | 55 85 1 ‘ 17 ‘ 22 33 44 69
Switchfrekvens fpyy kHz Installbar: 4/8/16; installning vid leverans: fpyy\y=8 kHz
Max. utfrekvens f,, f Hz 600
COMBICON Skruv Skruv
Anslutning av motor till mm2 COMBICON PC4 PC16 M6 M8
anslutningarna pluggbar, max. 4 prlrtje?)?t;aor, max. 35 max. 70
Anslutl_1_ing av motor til mm? max. 4 x 4 max. 4 x 10 max. 4 x 35 max. 4 x 50
kraftskarmplint
1 digital utgan For direktkoppling av broms, kortslutningssaker.
b 9 gang Extern 24 V kravs. Tolerans beroende pa anvand bromstyp,
U romsstyrning se systemhandboken
Anslutning av broms / IBR VIA :
BR Signalniva: "0"=0V "1"=+24V Obs! Ingen extern spanning far anslutas!
Funktion: fast tilldelad med "/Broms"
COMBICON 5.08
Anslutningskontakter broms 5 En ledare per plint: 0,20 — 1,5 mm?2
mm Tva ledare per plint: 0,25 - 1,5 mm?
Skarmplintar Skarmplintar for bromsledningar finns
qu. ka_beldlameter pa 10 mm (med isoleringsmantel)
skarmplinten
Tabellen fortsatter pa nasta sida. Fotnoter pa nasta sida.
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Tekniska data VA 7 =
Tekniska data for axelmodulen |7
P| Hz

MOVIAXIS® axelmodul vo3 Byggstorlek

MXAB80A-...-503-00 1 2 3 4 5 6
ALLMANT

Férlusteffekt vid markstrém W | 30 60 | 100 150 210 @ 280 @ 380 & 450 670 1100
Vikt kg | 42 42 42 52 52 | 92 9.2 9.2 15.6 15.6

B mm 60 90 90 120 150 210
Matt: H mm 300 300 400 400 400 400
D mm 254

1) Uppgift pa typskylten
2) Enhet
3) Forenklat: Iymk = In (typisk motortillampning)
4) Materialtjocklek [mm] x bredd [mm]

5) Vid U,z =3 x 500 V AC maste utstrbmmarna reduceras med 20 % i férhallande till mérkdata

6) For 32 A-axeln ar en max. permanent utstrom pa 35 A tillaten vid UL-riktig anvandning och PWM 4 kHz.

7) Angivna varden galler motordrift. Motor- och generatordrift har samma toppeffekt.

8) Galler natspanning 400 V och 50 Hz / PWM = 8 kHz.
Anvisningar om

bromsstyrning

OBS!
Anvisningar om toleranskrav fér bromsspanning!
(] Bromsspanningen maste projekteras. Se systemhandboken "Fleraxlig servoférstarka-
1 re MOVIAXIS®".

Tillaten En komplett koppling (6ppna och stanga) far inte ske oftare an varannan sekund.
belastning av Bromsen maste vara frankopplad i minst 100 ms innan den far tillkopplas igen.
bromsstyrningen

och bromsen
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Tekniska data
7 Tekniska data for axelmodulen

P| Hz

8.4.2 Styrenhet axelmodul

MOVIAXIS® MX axelmodul

Allmanna elektronikdata

24 V DC-spéanningsmatning

DC 24V £ 25 % (EN 61131)

Area och kontakter

COMBICON 5.08
En ledare per plint: 0,20 — 1,5 mm?
Tva ledare per plint: 0,25 - 1,5 mm?2

X10:1 och X10:10 digitala ingangar
Intern resistans

Signalniva

Funktion

Potentialfri (optokopplare), PLC-kompatibel (EN 61131), avlasningsintervall 1 ms
R;=3.0kQ, I =10 mA

+13V-+30V ="1"=kontakt sluten
-3V -+5V ="0"= kontakt 6ppen

DID@: fast tilldelad med "/Frigivning slutsteg”
DIg1 — DIg8: Alternativ — parametermenyn
D11 och DIG2 kan anvandas for touch probe-funktion (latenstid < 100 ps)

Enligt EN 61131

4 digitala utgangar
Signalniva

Funktion

PLC-kompatibla (EN 61131-2), tillslagstid 1 ms, kortslutningssaker, |,ax = 50 mA

"0"=0V, "1"=+24 V. Obs! Ingen extern spénning far anslutas!

DO@Y — DOY3: Alternativ — parametermenyn

Area och kontakter

COMBICON 5.08
En ledare per plint: 0,20 - 1,5 mm?
Tva ledare per plint: 0,25 - 1,5 mm?2

Skarmplintar

Max. kabeldiameter pa skiarmplinten

Skarmplintar for styrledningar finns

10 mm (med isoleringsmantel)

Anslutningskontakter for
sakerhetsfunktioner

Inbyggt sékerhetsreld i apparaten (tillval) (— sid 223)

Kan anvandas for anordning i stoppkategori 0 eller 1 enligt EN 60204-1 med skydd mot

aterstart i sékerhetstillampningar:

« Kategori 3 i enlighet med EN 954-1
«  Skyddsklass Il enligt EN 201

Area och kontakter

Mini COMBICON 3.5

En ledare per plint: 0,08 — 1,5 mm?
Tva ledare per plint: 0,08 — 0,75 mm?

CAN-buss enligt CAN-specifikation 2.0,
del A och B, déverforingsteknik enligt
ISO 11898, max. 64 deltagare

Se kapitlet "Kommunikation via CAN-
adapter" (— sid 128)

CAN2-granssnitt

(front-CAN) CAN: 9-poligt D-sub-kontaktdon
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Tekniska data for extrakomponent mastermodul |7

Tekniska data kYA 7 n

8.5 Tekniska data for extrakomponent mastermodul

MOVIAXIS® MX mastermodul
MXMB80A-...-000-00
Typ

Matningsspanning U

1)

2)
Byggstorlek 1

000
\ DC 24 V % 25 % enligt EN 61131

Area och kontakter (X5a)

COMBICON 5.08
En ledare per plint: 0,20 - 1,5 mm?
Tva ledare per plint: 0,25 - 1,5 mm?2

Area och kontakter (X5b)

COMBICON 5.08
En ledare per plint: 0,20 — 1,5 mm?
Tva ledare per plint: 0,25 - 1,5 mm?
Kabelns maximal ytterdiameter: 3,5 mm.
Rekommenderat kontaktdon: MSTB 2.5/4-ST-5.08 BK (Phoenix)
(COMBICON 5.08 med kabelutgang pa sidan)

ALLMANT

Vikt kg 2.3
B mm 60

Matt: H mm 300
D mm 254

Skarmplintar
Max. kabeldiameter pa skdarmplinten

Skarmplintar for styrledningar finns

10 mm (med isoleringsmantel)

1) Uppgift pa typskylten
2) Enhet

oBS!

Ytterligare tekniska data finns i handboken "Styrsystemet MOVI-PLC® advanced

DH..41B", handboken "Faltbussgateway UFR41B EtherNet/IP, Modbus/TCP och
1 PROFINET 10", handboken "Faltbussgateway UFF41B DeviceNet och PROFIBUS DP".
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7 Tekniska data for extrakomponent kondensatormodul
P| Hz
8.6 Tekniska data for extrakomponent kondensatormodul

MOVIAXIS® kondensatormodul vo|3

MXC80A-050-503-00

Typ 050
INGANG

”::nnlinell mellankretsspéanning U v DC 560
Lagringsbar energi® w Ws 1000
Forbrukningsbar toppeffekt kW 50
Area och kontakter . mm CU-skenor 3 x 14, M6-skruvkoppling
ALLMANT

Kapacitet C uF 4920
Tid fran till!_(opp.ling tills s 10
apparaten ar driftklar

Vikt kg 12.6

B mm 150
Matt: H mm 400
D mm 254

1) Uppgift pa typskylten

2) Enhet

3) Vid Ups =3 x AC 400 V

8.6.1 Styrenhet kondensatormodul

MOVIAXIS® MXC kondensatormodul
24 V DC-spanningsmatning

Allmanna elektronikdata
DC 24V + 25 % (EN 61131)

Area och kontakter

COMBICON 5.08
En ledare per plint: 0,20 - 1,5 mm?2
Tva ledare per plint: 0,25 - 1,5 mm?2
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Tekniska data kYA 12

8.7

Tekniska data for extrakomponent buffertmodul

MOVIAXIS® buffertmodul oA
MXB80A-050-503-00
Typ 050
INGANG
. . - 3)
”omlnell mellankretsspéanning U v DC 560
NMK
Area och kontakter mm CU-skenor 3 x 14, M6-skruvkoppling
ALLMANT
Kapacitet C uF 4920
Tid fran tillkoppling tills apparaten
. . s 10
ar driftklar
Vikt kg 11
B mm 150
Matt: H mm 400
D mm 254

1) Uppgift pa typskylten
2) Enhet
3) Vid U3 =3 x AC 400 V
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8 RVA[ |72 Tekniska data
Tekniska data extrakomponent 24 VV-modul med switchade matningsdon

8.8 Tekniska data extrakomponent 24 V-modul med switchade matningsdon

MOVIAXIS® 24 V-modul med switchade 1) 2)
matningsdon
MXS80A-...-503-00

Typ 060
INGANG via mellankrets
Nominell mellankretsspanning Uyuk u \ DC 560
Area® och kontakter CU-skenor 3 x 14, M6-skruvkoppling
INGANG via 24 V extern
Nominell inspéanning Uy DC 24 -0 % / +10 % DC 24 +25 % (EN 61131)
»  Vid direkt styrning av bromsar for U Vv
CMP- och DS-motorer
* Annars
PC6
Area och kontakter mm? En ledare per plint: 0.5 -6
Tva ledare per plint: 0.5 -4
UTGANG

DC 3 x 24 (gemensam jord) tolerans vid matning via mellankrets:
Nominell utspanning U u \Y DC 24 0 % / +10 % tolerans vid matning via extern 24 V:
enligt matande spanning

Nominell utstrém | | A 3x109
Nominell uteffekt P P w 600
COMBICON 5.08
Area och kontakter mm?2 En ledare per plint: 0,20 — 1,5 mm?
Tva ledare per plint: 0,25 — 1,5 mm?

ALLMANT
Forbikopplingstid vid UM-sénknings) t s Markeffekt dver 10 ms
Verkningsgrad ca 80 %
Vikt kg 43
Matt B mm 60

H mm 300

D mm 254

1) Uppgift pa typskylten

2) Enhet

3) Materialtjocklek [mm] x bredd [mm)]

4) Inte mojligt samtidigt eftersom den totala effekten ar begransad till 600 W

5) Galler féljande matpunkt: Minst 10 ms halls vid en flankstyvhet for sjunkande mellankretsspanning pa (dUy/dt) > (200 V/1 ms).
Galler vid en natspanning Uyk pa 3 x AC 380 V.
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Tekniska data kYA 12

8.9 Tekniska data for extrakomponent mellankretsurladdningsmodul

8.9.1 Effektdel mellankretsurladdningsmodul

MOVIAXIS® MX mellankretsurladdningsmodul
MXZ80A-...-503-00

1)

2)

Byggstorlek 1

Typ 050
INGANG (mellankrets)
Nominell mellankretsspznning® Uyuk \ DC 560
Area® och kontakter CU-skenor 3 x 14, M6-skruvkoppling
Omvandlingsbar energi E J 5000
UTGANG
Bromsmotstand R Q 1
Urladdningsanslutning Sarskild skruvkoppling fran SEW
Area och kontakter mm? Skruv M6, max. 4 x 35
Anslutning av kraftskdrmplinten mm?2 max. 4 x 16
ALLMANT
Driftklar nar strommen kopplas in s <10
och 24V
Driftklar efter kortslutning s Beroende pa applikation, se kapitlet "Idrifttagning" (— sid 117)
Repeterbarhet hos snabburladdning s 60
Tid for snabburladdning s <1
Frankopplingstemperatur °C 70
Vikt kg 3.8

B mm 120
Matt: H mm 235

D mm 254

1) Uppgift pa typskylten
2) Enhet

3) Vid U,z =3 x 500 V AC méste néat- och utstrdmmarna reduceras med 20 % i jamférelse med markdata.

4) Materialtjocklek [mm] x bredd [mm]

8.9.2 Styrenhet mellankretsurladdningsmodul

MOVIAXIS® MX 1) " .
mellankretsurladdningsmodul Allmanna elektronikdata
Inhibit Styrsignal for urladdning

24 V DC-spanningsmatning \Y DC 24 + 25 % (EN 61131-2)

COMBICON 5.08
Area och kontakter mm? En ledare per plint: 0,20 — 1,5 mm?
Tva ledare per plint: 0,25 - 1,5 mm?2

1) Enhet
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7 Tekniska data for tvadelat axelsystem
P| Hz

8.10 Tekniska data for tvadelat axelsystem
| féljande tabell anges tekniska data for tvadelat axelsystem.

MOVIAXIS® MX

Kapslingsklass enligt EN 60529 IP10
Mellankretsanslutningens anslutningsarea 35 mm?
Skruvkoppling pa kabelskon M8
Atdragningsmoment

Skyddskapornas fastskruvar 0,8 Nm
Fastskruvar for sidokapan 2,5-3Nm
Fastskruvar for stromskenorna pa isolatorkroppen 2,5-3Nm
Mellankretsanslutningarnas fastskruvar 3—-4Nm

8.11 Tekniska data for 24 V-stromforbrukning

MOVIAXIS®-apparaternas och tillbehérens stromférbrukning beror pa inkopplingstiden.
Darfér kan ingen exakt stromférbrukning anges. Den maste projekteras beroende pa
inkopplingstiden.

Information finns i systemhandboken "Fleraxlig servoforstarkare MOVIAXIS®".
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Tekniska data
Tekniska data for bromsmotstand 7

8.12 Tekniska data for bromsmotstand

8.12.1 UL- och cUL-godkannande

Bromsmotstand av typ BW... ar enligt UL och cUL godkanda i kombination med fleraxlig
servoforstarkare MOVIAXIS®. Pa begaran 6versander SEW-EURODRIVE mer detal-
jerad information.

Foljande bromsmotstand har cRUus-godkannande, oberoende av den fleraxliga servo-
forstarkaren MOVIAXIS®:

BW012-015-01
BWO006-025-01
BWO006-050-01
BWO004-050-01.

8.12.2 Tekniska data

Bromsmotstand typ 1 BW027-006 BW027-012 BW247 BW347 BW039-050
Artikelnummer 822422 6 8224234 820714 3 820798 4 8216916
Matningsmodulens
effektklass kw 10, 25, 50, 75
Belastningskapacitet vid
100.% EDD kW 0.6 1.2 2 4 5
Motstand Rgy Q 27 £10 % 47 £10 % 39110 %
Utlésningsstrom
(fran F16) Ie ARrmS 4.7 6.7 6.5 9.2 11.3
Konstruktion Tradlindat rérmotstand Stalnatmotstand
Anslutningar mm? Keramikplintar 2.5
Tillaten strom till plintarna
vid 100 % ED A DC 20
Tillaten strom till plintarna
vid 40 % ED A DC 25
Forbrukningsbar energi kWs 10 28 64 84 600
Kapslingsklass IP20 (monterad)
Omgivningstemperatur 9y °C -20 till +45
Kylningstyp KS = sjalvkylning

1) Enhet

2) ED = bromsmotstandets inkopplingstid, baserad pa en speltid Tp < 120 s
Bromsmotstand typ W) BW012-015 BW%1122')01 e BW012-025 BW012-050 BW012-100 BW915
Artikelnummer 8216797 18200109 8216800 8216819 8216827 8212600
Matningsmodulens
effektklass kW 25,50, 75
Belastningskapacitet vid
100 % ED% kW 1.5 1.5 2.5 5.0 10 16
Motstand Rgy Q 12110 % 151210 %
Utlésningsstrom
(fran F16) Ie Arms 11.2 11.2 14.4 204 28.9 31.6
Konstruktion _'_rrédlinqat Stalnatmotstand

rérmotstand

Anslutningar mm? Keramikplintar 2.5
Tillaten strom till plintarna A DC 20

vid 100 % ED
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P| Hz
Bromsmotstand typ 1 BW012-015 BW001122-)015- BW012-025 BW012-050 BW012-100 BW915
Tillaten strom till plintarna
vid 40 % ED A DC 25
Forbrukningsbar energi kWs 34 240 360 600 1260 1920
Kapslingsklass IP20 (monterad)
Omgivningstemperatur 9y °C -20 till +45
Kylningstyp KS = sjalvkylning
1) Enhet
2) Bromsmotstand har ett regleruttag pa 1 Q
3) ED = bromsmotstandets inkopplingstid, baserad pa en speltid Tp < 120 s
Bromsmotstand typ 1 | BW006-025-012 BWO006-050-01 BW106 BW206 BW004-050-01
Artikelnummer 18200117 18200125 8210500 8210519 18200133
Matningsmodulens
effektklass kw 50,75 &
Belastningskapacitet vid
100 % EDY kW 25 5.0 13 18 5.0
Motstand Rgy Q 5.8 10 % 6110 % 3.6 10 %
Utlésningsstrom
(fran F16) Ie Arms 20.8 29.4 46.5 54.7 373
Konstruktion Stalnatmotstand
Anslutningar Skruvar M8
Tillaten strom till anslut-
ningsskruven vid 100 % A DC 115
ED2
Tillaten strom till anslut-
ningsskruven vid 40 % ED A DC 143
Forbrukningsbar energi kWs 300 600 1620 2160 600
Kapslingsklass IP20 (monterad)
Omgivningstemperatur Jy °C -20 till +45
Kylningstyp KS = sjalvkylning
1) Enhet

2) Bromsmotstand har ett regleruttag pa 1 Q

3) ED = bromsmotstandets inkopplingstid, baserad pa en speltid Tp <120 s
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Tekniska data
Tekniska data for natfilter och natdrosslar

8.13 Tekniska data for nétfilter och nédtdrosslar

8.13.1 Natfilter

Natfilter NF.. har cRUus-godkéannande, oberoende av fleraxlig servoférstarkare

MOVIAXIS®. Pa begaran éversdnder SEW-EURODRIVE mer detaljerad information.
Natfiltertyp i NF018-503 NF048-503 NF085-503 NF150-503
Artikelnummer 827413 4 827117 8 8274150 827 4177
Matningsmodul BG1 BG2 BG3 BG3
Nominell spénning Uy Vac 3 x 500 +10 %, 50/60 Hz
Nominell strom In Anc 18 48 85 150
Forlusteffekt vid Iy Py w 12 22 35 90
Avledningsstrom vid Uy mA <25 <40 <30 <30
Omgivningstemperatur dy °C -25 till +40
Kapslingsklass IP20 (EN 60529)
Anslutningar L1-L3/L1'-L3’ mm?2 4 10 35 50

PE Skruvar M5 Skruvar M5/M6 M8 M10

1) Enhet

8.13.2 Natdrossel

Natdrosslar ND.. har cRUus-godkdnnande, oberoende av fleraxlig servofdrstarkare
MOVIAXIS®. P3 begaran éversander SEW-EURODRIVE mer detaljerad information.

Natdrosseltyp i) ND020-013 ND045-013 ND085-013 ND150-013

Artikelnummer 826 0125 826 013 3 826 014 1 825548 2

Matningsmodul BG1 BG2 BG3 BG3

Nominell spanning Un Vac 3 x 500 +10 %, 50/60 Hz

Nominell strém In Aac 20 45 85 150

Forlusteffekt vid Iy Py w 10 15 25 62

Induktivitet Ly mH 0.1 - -- -

Omgivningstemperatur dy °C -25 till +40

Kapslingsklass IPOO (EN 60529)

Anslutningar L1-L3/L1'-L3’ mm?2 _ 4 _ 10 ‘ 35 Skruv M10 PE:
PE Plintblock Plintblock Plintblock Skruvar M8

1) Enhet

8.14 Sékerhetsteknik (sdkert stopp)

OBS!
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Tekniska data
Tekniska data for multigivarkort XGH11A, XGS11A

8.15 Tekniska data for multigivarkort XGH11A, XGS11A

224

1)
Multigivarkort XGH, XGS
Effektforbrukning via matningsbuss i
. W 2
apparaten (utan ansluten givare)
Utstrom for matning av ansluten mA 500
givare
Topputstrom |, i 400 ms mA 650
Instéllning av emuleringskalla 2) 64/128/256/512/1024/2048/4096
Kabellangd m 100 vid en kapacitans pa 120 nF/km
Kortslutningssaker ja
Tekniska data X61
Tolerans \% +10
Uppldsning Bit 12
Uppdateringsintervall us 250
n- eller M-bérvardesingang
Kan anvédndas som Allman matvardesingang
Gransvarde for vridmoment
Tekniska data X62
Granssnitt RS422
Max. frekvens kHz 200
Sandning av simuleringen med utgangspunkt fran
motor- eller tillvalsgivaren, valjs med apparatens
parametrar
Egenskaper
Antalet steg kan valjas i kvadrat mellan 26_212
Givarsignalerna kan multipliceras
Instéllt antal steg max. varvtal
Max. varvtal beror pa instéllt antal steg min! 64 — 1024 ingen begransning
for emulering 2048 5221
4096 2610

1) Enhet
2) Steg per varv
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Mattenheter for kablar enligt AWG

9 Bilaga

9.1 Mattenheter fér kablar enligt AWG

Montage- och driftsinstruktion — fleraxlig servoférstérkare MOVIAXIS®

AWG star for American Wire Gauge och anger ledarstorlek. Numren anger ledarens
diameter eller area som en kod. Den har typen av kabelbeteckningar anvands vanligtvis
bara i USA. Ibland anvands de aven i kataloger eller datablad i Europa.

2

AWG-beteckning Area i mm
000000 (6/0) 185
00000 (5/0) 150
0000 (4/0) 120
000 (3/0) 90
00 (2/0) 70
0 (1/0) 50

1 50

2 35

3 25
4 25

5 16
6 16
7 10

8 10

9 6

10 6

1 4

12 4

13 25
14 25
15 25
16 1.5
16 1

18 1

19 0.75
20 0.5
21 0.5
22 0.34
23 0.25
24 0.2
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Forkortningsregister

9.2 Forkortningsregister

Forkortning Utskriven form Betydelse
CAN Controller Area Network
DI Digital In
Deutsches Institut fir Normung e.V.
DIN o —
(tysk standardiseringsorganisation)
Europeisk standard EN, den tyska varianten har
DIN EN
en tysk standard.
ISO-standard som &r samma som den europeiska
DIN EN1SO standarden och som antagits i Tyskland.
DIN IEC Internationell standard som antagits som den &r i
Tyskland.
DO Digital Out
EN Européische Norm (europeisk standard)
GND Ground
P International Protection = internationell
kapslingsklass
ISO tar fram ISO-normer, som
ISO International Organisation for Standardization m.e.zdlllemsstat.erna skal! integrera
oférandrade i sina nationella
normer
PDO process data object, processdata
PE Protected Earth: skyddsjord Jordningsanslutning
PELV Protective Extra Low Voltage Skyddsklenspanning
PWM Puls with modulation
SELV Safety Extra Low Voltage
TH/TE Thermostat/Temperaturfiihler
(termostat/temperaturvakt)
c Underwriters Laboratories Inc. Kontrollinstans i Nordamerika
ZK Mellankrets
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9.3 Begreppsdefinitioner

CAN-bussystem

Profibus

K-Net

EtherCAT®
Multigivarkort

EMC-riktigt hus

EMC-kabelférskruvning

IP-kod

Isolationsresistans

Isoleringsmaterial

Ledning

Firmware

Seriellt bussystem for bilindustrin och industriella styrenheter. Busmedium ar ett tvinnat ledarpar med
goda Overféringsegenskaper for korta strackor under 40 m.

PROFIBUS (Process Field Bus) ar en standard for faltbusskommunikation inom automatiseringsteknik.

Kommunikationskomponenten XFA (K-Net) ar en slavkomponent som ansluts till ett seriellt bussystem
for datadverféring med hog hastighet.

Kommunikationskomponenten XFE24A ar en slavkomponent som ansluts till EtherCAT®-natverk.
Med ett multigivarkort kan flera givare utvarderas.

EMC-riktiga hus har en skarm mot elektriska, magnetiska eller elektromagnetiska falt. Sddana stérnings-
falt uppstar bl.a. vid elektrostatisk urladdning, vid kopplingar, vid snabba strém- eller spanningsandring-
ar, vid drift av motorer eller generatorer med hog frekvens. EMC-riktiga hus anvéands vanligtvis med en
EMC-kabelférskruvning.

Tatning av kabelféringen med mdjlighet att lagga pa eller ansluta en skarm.

Beteckningssystem som anger kapslingsklass for husets skydd mot farliga delar, fasta partiklar och
vatten.

Ett materials isoleringsférmaga som skiljer tva intilliggande kontakter eller en kontakt mot jord med sa
hdg resistans som mgjligt.

| kontaktdon anvands termoplastisk och duroplastisk plast som isolering. Valet av material beror pa de
termiska och mekaniska egenskaper som kravs.

Ledningar kan innehalla en eller flera ledningar, isoleringar, vara skdrmade och ha en mantel som skydd
for konstruktionen. Ledningar som ansluts till kontaktdon &r vanligtvis flexibla ledningar, flatledningar,
slangledningar, skarmade ledningar och koaxialledningar.

Programvara fran tillverkaren som inte kan andras av anvandaren.
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9.4 Forsakran om 6verensstammelse

EG-forsdakran om
Overensstammelse EURODRIVE

900100010

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG - %
Ernst-Blickle-StraBe 42, D-76646 Bruchsal " ..

Denna forsidakran om dverensstammelse &r utfardad pa tillverkarens eget ansvar for féljandt; ’
produkter

Frekvensomformare i serie MOVIAXIS® 80A

i enlighet med

Lagspanningsdirektivet 2006/95/EG

EMC-direktiv 2004/108/EG 4)

Anvéanda harmoniserande standarder: EN 61800-5-1:2007
EN 61800-3:2007

4) Angivna produkter &r i enlighet med EMC-direktivet inga produkter som kan drivas sjalvstandigt.
Produkterna kan EMC-bed6mas forst da de ingar i ett helt system. Bedémningen har gjorts fér en
typisk anlaggningskonstellation, dock inte for den separata produkten.

Bruchsal 24.02.10

Johann Soder
Ort Datum VD teknik a) b)

a) Med fullmakt att underteckna denna forsékran i tillverkarens namn
b) Med fullmakt att sammanstalla de tekniska underlagen

228 Montage- och driftsinstruktion — fleraxlig servoférstérkare MOVIAXIS®




Bilaga — 9
Forsakran om dverensstammelse —
Overensstdmmelse EURODRIVE
900110010

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG b p
Ernst-Blickle-Strale 42, D-76646 Bruchsal ar e
Denna forsdkran om 6verensstimmelse ar utfirdad pa tillverkarens eget ansvar fér féljande
produkter
Frekvensomformare i serie MOVIAXIS® 81A
i enlighet med
Maskindirektivet 2006/42/EG 1)
Lagspanningsdirektivet 2006/95/EG
EMC-direktiv 2004/108/EG 4)
Anvanda harmoniserande standarder: EN 13849-1:2008 5)

EN 60204-1:2007

EN 61800-5-1:2007

EN 61800-3:2007
1) Produkterna &r avsedda for inbyggnad i maskiner. Produkterna far inte tas i drift forran det faststéllts

att maskinerna som de ska byggas in i uppfyller bestammelserna i det ovan namnda
maskindirektivet.

4) Angivna produkter ar i enlighet med EMC-direktivet inga produkter som kan drivas sjalvstandigt.
Produkterna kan EMC-bedémas forst da de ingar i ett helt system. Bedémningen har gjorts for en
typisk anlaggningskonstellation, dock inte fér den separata produkten.

5) Alla sékerhetstekniska krav i den produktspecifika dokumentationen (montage- och driftsinstruktion,
handbok etc.) ska foljas under hela produktens livsléangd.

Bruchsal 24.02.10

Johann Soder
Ort Datum VD teknik a) b)

a) Med fullmakt att underteckna denna férsékran i tillverkarens namn
b) Med fullmakt att sammanstalla de tekniska underlagen
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EG-férsédkran om

overensstammelse EURODRIVE

900120010

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-Strale 42, D-76646 Bruchsal

Denna férsikran om dverensstammelse ar utfirdad pa tillverkarens eget ansvar for féljande

produkter
Frekvensomformare i serie MOVIAXIS® 82A
i enlighet med
Maskindirektivet 2006/42/EG 1)
Lagspanningsdirektivet 2006/95/EG
EMC-direktiv 2004/108/EG 4)
Anvidnda harmoniserande standarder: EN 13849-1:2008 5)
EN 61800-5-2: 2007
EN 60204-1:2007
EN 61800-5-1:2007
EN 61800-3:2007
EN 201: 1996
1) Produkterna ar avsedda for inbyggnad i maskiner. Produkterna far inte tas i drift forréan det faststallts

att maskinerna som de ska byggas in i uppfyller bestdmmelserna i det ovan namnda
maskindirektivet.

4) Angivna produkter &r i enlighet med EMC-direktivet inga produkter som kan drivas sjalvstandigt.
Produkterna kan EMC-beddmas forst da de ingar i ett helt system. Bedémningen har gjorts fér en
typisk anlaggningskonstellation, dock inte fér den separata produkten.

5) Alla sakerhetstekniska krav i den produktspecifika dokumentationen (montage- och driftsinstruktion,
handbok etc.) ska féljas under hela produktens livslangd.

Bruchsal 24.02.10

Johann Soder
ort Datum VD teknik a) b)

a) Med fullmakt att underteckna denna forsakran i tillverkarens namn
b) Med fullmakt att sammanstélla de tekniska underlagen
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Tyskland
Huvudkontor Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Fabrik Ernst-Blickle-StralRe 42 Fax +49 7251 75-1970
Forsiljning D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Boxadress sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal
Fabrik / Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Industrivaxlar Christian-Pahr-Str.10 Fax +49 7251 75-2970
D-76646 Bruchsal
Service Mitt SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710
Competence Center Ernst-Blickle-Strae 1 Fax +49 7251 75-1711
D-76676 Graben-Neudorf sc-mitte@sew-eurodrive.de
Nord SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Alte Ricklinger Stral’e 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (vid Hannover) sc-nord@sew-eurodrive.de
Ost SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (vid Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Syd SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralRe 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (vid Miinchen) sc-sued@sew-eurodrive.de
Vast SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstralie 1 Fax +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld (vid Disseldorf) sc-west@sew-eurodrive.de
Elektronik SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780

Ernst-Blickle-StraRe 42
D-76646 Bruchsal

Fax +49 7251 75-1769
sc-elektronik@sew-eurodrive.de

Drive Service Hotline / 24-h-telefonberedskap

+49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357

Adresser till 6vriga serviceverkstader i Tyskland 6versands pa begaran.

Frankrike
Fabrik Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Forséljning 48-54 route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Service B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Fabrik Forbach SEW-USOCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
Zone industrielle
Technopodle Forbach Sud
B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex
Montering Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Forsaljning Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Service 62 avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 472 1537 00
Parc d'affaires Roosevelt Fax +334 721537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Nantes SEW-USOCOME Tel. +33 24078 42 00

Parc d’activités de la forét
4 rue des Fontenelles
F-44140 Le Bignon

Fax +3324078 42 20
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Frankrike
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2 rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
Adresser till 6vriga serviceverkstader i Frankrike 6versands pa begéaran.
Algeriet
Forsaljning Alger REDUCOM Sarl Tel. +213 21 8214-91
16, rue des Freres Zaghnoune Fax +213 21 8222-84
Bellevue info@reducom-dz.com
16200 El Harrach Alger http://www.reducom-dz.com
Argentina
Montering Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Forsaljning Centro Industrial Garin, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
Service Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar
1619 Garin http://www.sew-eurodrive.com.ar
Australien
Montering Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Forsiljning 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Service Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
ydney
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Belgien
Montering Bryssel SEW-EURODRIVE Tel. +32 16 386-311
Forsiljning Researchpark Haasrode 1060 Fax +32 16 386-336
Service Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Service Industrivaxlar SEW-EURODRIVE Tel. +32 84 219-878

Competence Center

Rue de Parc Industriel, 31
BE-6900 Marche-en-Famenne

Fax +32 84 219-879
http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be

Brasilien

Fabrik Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 2489-9133

Forsiljning Avenida Amancio Gaiolli, 152 - Fax +55 11 2480-3328

Service Rodovia Presidente Dutra Km 208 http://www.sew-eurodrive.com.br
Guarulhos - 07251-250 - SP sew@sew.com.br
SAT - SEW ATENDE - 0800 7700496

Bulgarien

Forsiljning Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@bever.bg

Chile

Montering Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00

Forsiljning Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01

Service Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl

LAMPA
RCH-Santiago de Chile
Boxadress

Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile

ventas@sew-eurodrive.cl
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Colombia
Montering Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Forsiljning Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Service Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sewcol@sew-eurodrive.com.co
Danmark
Montering Képenhamn SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Forsiljning Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Service DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Egypten
Forsaljning Kairo Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 +1 23143088
Service for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757
33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo http://www.copam-egypt.com/
copam@datum.com.eg
Elfenbenskusten
Forsaljning Abidjan SICA Tel. +225 21 2579 44
Société industrielle & commerciale pour Fax +225 21 25 88 28
I'Afrique sicamot@aviso.ci
165, Boulevard de Marseille
26 BP 1115 Abidjan 26
Estland
Forsaljning Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Fax +372 6593231
EE-75301 Peetri killa, Rae vald, Harjumaa veiko.soots@alas-kuul.ee
Finland
Montering Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Forsaljning Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Service FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive fi
sew@sew.fi
Fabrik Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Montering Valurinkatu 6, PL 8 Fax +358 201 589-310

FI1-03600 Karkkila, 03601 Karkkila

sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi

Forenade arabemiraten

Forsaljning Sharjah Copam Middle East (FZC) Tel. +971 6 5578-488

Service Sharjah Airport International Free Zone Fax +971 6 5578-499
P.O. Box 120709 copam_me@eim.ae
Sharjah

Gabon

Forséljning Libreville ESG Electro Services Gabun Tel. +241 741059
Feu Rouge Lalala Fax +241 741059
1889 Libreville esg_services@yahoo.fr
Gabun

Grekland

Forsiljning Athen Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34

Service 12, K. Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59

P.O. Box 80136
GR-18545 Piraeus

http://www.boznos.gr
info@boznos.gr
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Hong Kong
Montering Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Forsiljning Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 36902211
Service Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Indien
Montering Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 3045200,
Forsiljning Plot No. 4, GIDC +91 265 2831086
Service POR Ramangamdi « Vadodara - 391 243 Fax +91 265 3045300,
Gui +91 265 2831087
jarat
http://www.seweurodriveindia.com
sales@seweurodriveindia.com
subodh.ladwa@seweurodriveindia.com
Montering Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 44 37188888
Forsaljning Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phase Il Fax +91 44 37188811
Service Mambakkam Village c.v.shivkumar@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur - 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 2325258
Unit No. 301, Savorite Bldg, Fax +91 265 2325259
Plot No. 143, Vinayak Society, sayan.mukherjee@seweurodriveindia.
off old Padra Road, com
Vadodara - 390 007. Gujarat
Irland
Forsaljning Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Service 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 http://www.alperton.ie
Israel
Forsaljning Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
Italien
Montering Solaro SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Forsaljning Via Bernini, 14 Fax +39 02 96 799781
Service 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
sewit@sew-eurodrive.it
Japan
Montering lwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Forséljning 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373855
Service Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Kamerun
Forsiljning Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137
Rue Drouot Akwa Fax +237 33 431137
B.P. 2024 electrojemba@yahoo.fr
Douala
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Kanada
Montering Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Forsiljning 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Service Bramalea, ON L6T 3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
|.watson@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
Tilbury Industrial Park Fax +1 604 946-2513
7188 Honeyman Street b.wake@sew-eurodrive.ca
Delta, BC V4G 1G1
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Fax +1 514 367-3677
Lasalle, PQ H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Adresser till 6vriga serviceverkstader i Kanada éversands pa begéaran.
Kazakstan
Forsaljning Almaty TOO "CEB-EBPOLPAWB" Ten. +7 (727) 334 1880
np.Parbimbeka, 348 dakc +7 (727) 334 1881
050061 r. AnmaTbl http://www.sew-eurodrive.kz
Pecny6nvka KasaxcrtaH sew@sew-eurodrive.kz
Kina
Fabrik Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montering No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25323273
Forsaljning Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
Service http://www.sew-eurodrive.com.cn
Montering Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Forsaljning 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Service Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267922
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological shenyang@sew-eurodrive.cn
Development Area
Shenyang, 110141
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478388
10A-2, 6th Road Fax +86 27 84478389
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA wuhan@sew-eurodrive.cn
430056 Wuhan
Xi'An SEW-EURODRIVE (Xi'An) Co., Ltd. Tel. +86 29 68686262
No. 12 Jinye 2nd Road Fax +86 29 68686311
Xi'An High-Technology Industrial Development  xian@sew-eurodrive.cn
Zone
Xi'An 710065
Adresser till 6vriga serviceverkstader i Kina dversands pa begéaran.
Kroatien
Forsaljning Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Service Zeleni dol 10 Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Lettland
Forsaljning Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 6 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 6 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com

info@alas-kuul.com
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Libanon
Forsiljning Beirut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 510 532
B. P. 80484 Fax +961 1 494 971
Bourj Hammoud, Beirut ssacar@inco.com.lb
Jordanien Beirut Middle East Drives S.A.L. (offshore) Tel. +961 1 494 786
Kuwait Sin EI Fil. Fax +961 1 494 971
Saudiarabien B. P. 55-378 info@medrives.com
Syrien Beirut http://www.medrives.com
Litauen
Forsaljning Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Statybininku 106C Fax +370 315 56175
LT-63431 Alytus info@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.|t
Luxemburg
Montering Bryssel SEW Caron-Vector Tel. +32 16 386-311
Forsaljning Research park Haasrode Fax +32 16 386-336
Service Evenementenlaan 7 http://www.sew-eurodrive.be
BE-3001 Leuven info@sew-eurodrive.be
Malaysia
Montering Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Forsaljning No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Service 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Marocko
Forséljning Casablanca Afit Tel. +212 522633700
Route D’El Jadida Fax +212 522621588
KM 14 RP8 fatima.haquig@premium.net.ma
Province de Nouaceur http://www.groupe-premium.com
Commune Rurale de Bouskoura
MA 20300 Casablanca
Mexiko
Montering Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300
Forsaljning SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
Service Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Quéretaro, México
Nederldnderna
Montering Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700
Forsaljning Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Service NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam
Norge
Montering Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Forsaljning Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
Service N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no

sew@sew-eurodrive.no
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Nya Zeeland
Montering Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Forsiljning P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Service 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Pakistan
Forsaljning Karachi Industrial Power Drives Tel. +92 21 452 9369
Al-Fatah Chamber A/3, 1st Floor Central Fax +92-21-454 7365
Commercial Area, seweurodrive@cyber.net.pk
Sultan Ahmed Shah Road, Block 7/8,
Karachi
Peru
Montering Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Forsiljning S.AC. Fax +51 1 3493002
Service Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Polen
Montering todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 676 53 00
Forsiljning ul. Techniczna 5 Fax +48 42 676 53 45
Service PL-92-518 £6dz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
24-timmarsservice Tel. +48 602 739 739
(+48 602 SEW SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
Portugal
Montering Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Forsiljning Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Service P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Rumanien
Forsaljning Bukarest Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Service str. Madrid nr.4 Fax +40 21 230-7170
011785 Bucuresti sialco@sialco.ro
Ryssland
Montering St. Petersburg ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142
Forsaljning P.O. Box 36 Fax +7 812 3332523
Service 195220 St. Petersburg Russia http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
Schweiz
Montering Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Forséljning Jurastrasse 10 Fax +41 61417 1700
Service CH-4142 Minchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Senegal
Forsaljning Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770

Mécanique Générale
Km 8, Route de Rufisque
B.P. 3251, Dakar

Fax +221 338 494 771
senemeca@sentoo.sn
http://www.senemeca.com
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Serbien
Forsiljning Belgrad DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244/
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC Kogum, IV floor Fax +381 11 347 1337
SCG-11000 Beograd office@dipar.rs
Singapore
Montering Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Forsiljning No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Service Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Slovakien
Forsaljning Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 33595 202
Rybni¢na 40 Fax +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513
Industry Park - PChZ Fax +421 41 700 2514
ulica M.R.Stefanika 71 sew@sew-eurodrive.sk
SK-010 01 Zilina
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Fax +421 48 414 6566
SK-974 11 Banska Bystrica sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Fax +421 55 671 2254
SK-040 01 Kosice sew@sew-eurodrive.sk
Slovenien
Forsaljning Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Service Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Spanien
Montering Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Forsaljning Parque Tecnoldgico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
Service E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es
Storbritannien
Montering Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Forséljning Beckbridge Industrial Estate Fax +44 1924 893-702
Service Normanton http://www.sew-eurodrive.co.uk
West Yorkshire info@sew-eurodrive.co.uk
WF6 1QR
Drive Service Hotline / 24-h-telefonberedskap Tel. 01924 896911
Sverige
Montering Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442 00
Forsiljning Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442 80
Service S-55303 Jonkoping http://www.sew-eurodrive.se

Box 3100 S-55003 Jonk&ping

jonkoping@sew.se
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TR-34846 Maltepe ISTANBUL

Sydafrika
Montering Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
Forsiljning Eurodrive House Fax +27 11 494-3104
Service Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Cape Town SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens cfoster@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaco Place Fax +27 31 700-3847
Pinetown cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Nelspruit SEW-EURODRIVE (PTY) LTD. Tel. +27 13 752-8007
7 Christie Crescent Fax +27 13 752-8008
Vintonia robermeyer@sew.co.za
P.O.Box 1942
Nelspruit 1200
Sydkorea
Montering Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Forsiljning B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Service 1048-4, Shingil-Dong http://www.sew-korea.co.kr
Ansan 425-120 master.korea@sew-eurodrive.com
Busan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
No. 1720 - 11, Songjeong - dong Fax +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270
Thailand
Montering Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Forsiljning 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Service Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
Tjeckiska republiken
Forsaljning Prag SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 255 709 601
Business Centrum Praha Fax +420 220 121 237
Luzna 591 http://www.sew-eurodrive.cz
CZ-16000 Praha 6 - Vokovice sew@sew-eurodrive.cz
Tunisien
Forsaljning Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 79 40 88 77
Zone Industrielle Mghira 2 Fax +216 79 40 88 66
Lot No. 39 http://www.tms.com.tn
2082 Fouchana tms@tms.com.tn
Turkiet
Montering Istanbul SEW-EURODRIVE Tel. +90 216 4419163 / 4419164
Forsaljning Hareket Sistemleri San. ve Tic. Ltd. Sti. Fax +90 216 3055867
Service Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 http://www.sew-eurodrive.com.tr

sew@sew-eurodrive.com.tr
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Ukraina
Forsiljning Dnepropetrovsk SEW-EURODRIVE Tel. +380 56 370 3211
Service Str. Rabochaja 23-B, Office 409 Fax +380 56 372 2078
49008 Dnepropetrovsk http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
Ungern
Forsaljning Budapest SEW-EURODRIVE Kit. Tel. +36 1 437 06-58
Service H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 office@sew-eurodrive.hu
USA
Fabrik Sydostra SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Montering regionen 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Forsaljning P.O. Box 518 Fax Manufacturing +1 864 439-9948
Service Lyman, S.C. 29365 Fax Assembly +1 864 439-0566
Fax Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Montering Nordostra SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Forsaljning regionen Pureland Ind. Complex Fax +1 856 845-3179
Service 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Mellanvéastern SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Fax +1 937 332-0038
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Sydvastra SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
regionen 3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Vastra regionen SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
30599 San Antonio St. Fax +1 510 487-6433
Hayward, CA 94544 cshayward@seweurodrive.com
Adresser till 6vriga serviceverkstader i USA dversands pa begaran.
Venezuela
Montering Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Forsaljning Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275
Service Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
Vietham
Forsaljning Ho Chi Minh- Alla branscher utom hamn, gruvdrift och Tel. +84 8 8301026
staden offshore: Fax +84 8 8392223
Nam Trung Co., Ltd namtrungco@hcm.vnn.vn
250 Binh Duong Avenue, Thu Dau Mot Town, truongtantam@namtrung.com.vn
Binh Duong Province khanh-nguyen@namtrung.com.vn
HCM office: 91 Tran Minh Quyen Street
District 10, Ho Chi Minh City
Hamn, gruvdrift och offshore: Tel. +84 8 62969 609
DUC VIET INT LTD Fax +84 8 62938 842
Industrial Trading and Engineering Services totien@ducvietint.com
A75/6B/12 Bach Dang Street, Ward 02,
Tan Binh District, 70000 Ho Chi Minh City
Hanoi Nam Trung Co., Ltd Tel. +84 4 37730342
R.205B Tung Duc Building Fax +84 4 37762445
22 Lang ha Street namtrunghn@hn.vnn.vn
Dong Da District, Hanoi City
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Vitryssland
Forsaljning Minsk SEW-EURODRIVE BY Tel.+375 17 298 47 56 / 298 47 58
RybalkoStr. 26 Fax +375 17 298 47 54
BY-220033 Minsk http://www.sew.by
sales@sew.by
Osterrike
Montering Wien SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Forsiljning Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Service A-1230 Wien http://www.sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
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