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Kullanilan triinler

1

Kullanilan urinler

Bu el kitabi asagidaki PROFIBUS drinleri igin gegerlidir:
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Genel uyarilar
Isletme kilavuzunun kullanimi

2 Genel uyarilar
2.1 Isletme kilavuzunun kullanimi

Bu igletme kilavuzu trindn igerigine aittir ve isletme ile servis hakkinda énemli uyarilari
icermektedir. Bu igletme kilavuzu Urin Uzerinde montaj, tesisatinin hazirlanmasi,
devreye alinmasi ve servis ¢alismalari ile ilgili herkes icin hazirlanmistir.

isletme kilavuzu okunabilir bir durumda olmali ve kolayca erisilebilmelidir. Sistem ve
isletme sorumlularinin ve kendi sorumluluklari altinda cihaz Gzerinde ¢alisan kisilerin
cihaza erigebilmelerini ve kilavuzun okunabilecek bir durumda olmasini saglayin.
Acikliga kavusmasi gereken durumlar veya bilgi gereksinimi varsa, SEW-
EURODRIVE’a danigiimalidir.

2.2  Emniyet uyarilarinin yapisi

Piktogram

>

Bu isletme kilavuzundaki uyarilarin yapisi:

A SINYAL sOzcUK!

Tehlike turi ve kaynagi.
Uyulmadiginda:
» Tehlike 6nleme onlemi(leri).

Piktogram Sinyal sozcuk Anlami Uyulmadiginda
Ornek: Dogrudan bir tehlike Cok agir yaralanmalar veya 6lim
/\ Olasi tehlikeli durum Agir yaralanmalar veya 6lum
Genel tehlike
/\ g DIKKAT! Olasi tehlikeli durum Hafif yaralanmalar
Belirli bir tehlike, DIiKKAT! Olasi malzeme hasarlari Tahrik sisteminde veya ortamda hasar
orn. elektrik soku olugmasi
UYARI Faydali bir uyari veya ipucu.
o Tahrik sisteminin kullaniimasini
1 kolaylastirir.
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Genel uyarilar
Garanti kosullar

2.3 Garanti kosullari

isletme kilavuzlarina ve el kitabina uyulmasi arizasiz bir galisma ve hasar tazmin
haklarinin kaybolmamasi igin sarttir. Bu sebepten cihazla ¢alismaya baglamadan énce
isletme kilavuzunu ve el kitabini okuyun!

2.4 Sorumsuzluk

Alan dagiticilar ve MOVIMOT® MM..D frekans geviriciyi glivenli olarak galistirabilmek,
verilen Urln ve kapasite 6zelliklerine erisebilmek icin, isletme kilavuzu mutlaka g6z
dniinde bulundurulmalidir. isletme kilavuzuna uyulmamasi sonucu olusabilecek kisisel,
mal veya varlik hasarlarindan SEW-EURODRIVE sorumlu degildir. Bu gibi durumlarda
malzeme hatasi sorumlulugu kabul edilmez.

2.5 Telif hakki bildirimi
© 2008 - SEW-EURODRIVE. Tum haklari saklidir.

Her turli — 6zet olarak dahi — c¢ogaltilmasi, dizenlenmesi, dagitiimasi ve diger
degerlendirme yasaklanmigtir.
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Emniyet uyarilari
Genel bilgiler

3 Emniyet uyarilari

Asagida belirtilen temel emniyet uyarlari mal ve can kaybini énlemek icin dnemlidir.
isletici temel emniyet uyarilarina dikkat edilmesinden ve bu uyarilara uyulmasindan
sorumludur. Sistem ve isletme sorumlusunun ve kendi sorumluluklari altinda cihaz
Uzerinde cgalisan Kisilerin cihaza erigebilmelerini ve igletme kilavuzu ile el kitabinin
okunabilecek bir durumda olmasini saglayin. Acikliga kavusmasi gereken durumlar
veya baska bilgi gereksinimi varsa, SEW-EURODRIVE'a danisiimalidir.

3.1 Genel bilgiler

Hasar goérmus drlnler kesinlikle monte edilmemeli veya devreye alinmamalidir.
Hasarlar derhal nakliye firmasina bildiriimelidir.

MOVIMOT® frekans ceviriciler isletme esnasinda korunma siniflarina goére, gerilim
tasiyan, acik veya hareketli ve doéner parcalara sahip olabilir veya Uzerinde sicak
yuzeyler olusabilir.

Gerekli kapagin izinsiz olarak kaldiriimasi, yanlis kullanim, montaj ve kullanma sonucu
agir yaralanmalara ve hasarlara sebep olabilecek kaza olma ihtimali mevcuttur. Ayrintili
bilgiler dokiimanlardan alinabilir.

3.2 Hedef grup

Montaj ve isletmeye alma ile ariza giderme calismalari bir elektrik teknisyeni
tarafindan yapiimah (IEC 60364 ve CENELEC HD 384 veya DIN VDE 0100 ve
IEC 60664 veya DIN VDE 0110 ve ulusal kaza 6nleme talimatlari dikkate alinmahdir).

Bu emniyet talimatlarina gore, elektrik teknisyenleri Griinin yerlestiriimesini, montajini,
devreye alinmasini ve isletmesini bilen ve bu konularda gerekli yeterlilik belgelerine
sahip elemanlardir.

Diger tim nakliye, depolama, isletme ve atik bertarafi galismalari bu konularda egitilmis
kisiler tarafindan yapilmalidir.

3.3 Amacina uygun kullanim

Alan dagiticilar ve fieldbus arabirimleri ticari tesisler icin tasarlanmistir. Gegerli
standartlara ve yonetmeliklere uygundur ve Algak Gerilim Yoénetmeligi 73/23/EEC
tarafindan istenen sartlari yerine getirmektedir.

Teknik veriler ve baglanti kosullari cihazin etiketinde ve bu dokimantasyonda
belirtiimistir ve bunlara uyulmaldir.

Bu makinenin devreye alinmasi (amacina uygun isletmenin baslamasi), EMU Direktifi
2004/108/EC’ye ve son Urunin de Makine Direktifi 98/37/EEC ’'ye uygunlugu tespit
edilene kadar yasaktir (EN 60204 dikkate alinmahdir).

MOVIMOT® frekans ceviricileri Algak Gerilim Direktifi 2006/95/EC talimatlarina
uygundur. MOVIMOT® frekans geviriciler icin uygunluk beyaninda belirtilen normlar
uygulanir.
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Emniyet uyarilan
Gegerli olan diger dokimanlar

3.31

Giuvenlik iglevleri

Alan dagiticilari, fieldbus arabirimleri ve MOVIMOT® frekans ceviriciler kesinlikle
tanimlanmayan ve agikga izin verilmeyen givenlik islevleri igin kullaniimamalidir.

MOVIMOT® frekans ceviricileri glvenlik uygulamalarinda kullanildiginda, ek
dokiimantasyon "MOVIMOT®un Guvenli Olarak Kapatiimasi” g6z o6nlnde
bulundurulmahdir. Guvenlik uygulamalarinda sadece SEW-EURODRIVE tarafindan,
acik olarak bu uygulama igin, teslim edilen komponentler kullaniimahdir!

3.3.2 Kaldirma diizeni uygulamalari

3.4

3.5

3.6

MOVIMOT® frekans ceviriciler kaldirma dizeni uygulamalarinda kullanildiginda,
MOVIMOT® isletme kilavuzunda bu uygulamalar i¢in 6zel olarak verilen konfiglirasyon
ve ayarlar dikkate alinmalidir.

MOVIMOT®  frekans ceviriciler kaldirma dlizenlerinde guvenlik tertibati olarak
kullanilamazlar.

Gecgerli olan diger dokiimanlar

Bunun disinda, asagidaki dokimanlar da g6z dninde bulundurulmalidir:

+ "Ug Fazli Motorlar DR/DV/DT/DTE/DVE, Asenkron Servo Motorlar CT/CV" isletme
kilavuzu

* "AC Motorlar DRS/DRE/DRP" igletme kilavuzu
« "MOVIMOT® MM..C" ve "MOVIMOT® MM..D" isletme kilavuzlari
+ "Pozisyonlandirma ve Akis Kontrol Sistemi IPOSP'US®" g| kitabi

Tasima/Depolama

Tasima, depolama ve dogru olarak kullanma uyarilari dikkate alinmahdir. "Teknik
veriler" boélimuande belirtilen iklim kosullarina uyulmalidir. Kaldirma halkalarinin
vidalarini sikin. Bu halkalar sadece MOVIMOT® tahrik tinitesinin agirligini tasiyabilecek
sekilde boyutlandiriimistir. Ayrica yik baglanmamalidir. Gerektiginde uygun, yeterli
sekilde boyutlandiniimig tasiyicilar (6rn. halat kilavuzlari) kullaniimahdir.

Yerlestirme

Cihazlarin montaji ve sogutulmalari ilgili dokimanlardaki talimatlara uygun olarak
gerceklesmelidir.

Alan dagiticilar, fieldbus arabirimleri ve MOVIMOT® frekans ceviriciler izin verilmeyen
yuklere karsi korunmalidir.

Kullaniimasi 06zellikle 6ngoériimedigi takdirde, asagidaki ortamlarda kullaniimasi
yasaktir:

« Patlama tehlikesi olan ortamlarda.

» Zararh yaglarin, asitlerin, gazlarin, buharlarin, tozlarin, 1ginimlarin vb. bulundugu
alanlarda.

» Kuvvetli mekanik ve darbe yuklerinin olustugu portatif uygulamalarda.

El kitabi — PROFIBUS Arabirimleri, Alan Dagiticilari
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3.7

3.8

3.9

Emniyet uyarilari
Elektrik baglantisi

Elektrik baglantisi

Gerilim altindaki alan dagiticilar, fieldbus arabirimleri ve MOVIMOT® frekans
ceviricilerde calisma yaparken gecerli ulusal kaza 6nleme talimatlar (6rn. BGV A3)
dikkate alinmaldir.

Elektrik tesisati gecerli talimatlara gore yapilmalidir (6rn. kablo kesitleri, sigortalar,
koruyucu iletken baglantilari). Bunlarin digindaki uyarilar dokiimanlarda verilmistir.

EMU uyarinca yapilacak montaj ¢alismalari (ekranlama, topraklama, filtre diizenleri ve
kablo serimleri) MOVIMOT® frekans geviricinin dokiimanlarinda verilmektedir. EMU
yasasi tarafindan belirlenen sinir degerlere uyulmasindan makinenin veya tesisin
ureticisi sorumludur.

Koruma &nlemleri ve koruyucu donanimlar gegerli talimatlara uygun olmahdir (6r.
EN 60204 veya EN 61800-5-1).

Glivenli ayirma

Calisma

Alan dagiticilari ve fieldbus arabirimleri EN 61800-5-1 tarafindan istenen, glic ve
elektronik baglantilarinin emniyetli olarak ayrilmasi sartini yerine getirmektedir.
Emniyetli bir ayirma saglanabilmesi igin, baglanan tim akim devreleri de emniyetli
ayirma sartini yerine getirmelidir.

Alan dagiticilar, fieldbus arabirimleri ve MOVIMOT®  frekans ceviricileri ile
aksesuarlarinin monte edildigi tesisler ayrica gozetim ve koruma tertibatlan ile
donatiimalidir. Bu tertibatlar gegerli yasal uygulamalara (6rn. teknik donanim yasasi,
kaza o6nleme talimatlari vb.) uygun olmalidir. Tehlike potansiyeli yuksek olan
uygulamalarda ayrica koruyucu 6nlemler alinmasi gerekebilir.

MOVIMOT® frekans cevirici, alan dagiticisi (eger varsa) veya bus modiilii (eger varsa)
besleme geriliminden ayrildiktan sonra, kondensatdrler sarjli olabileceginden, gerilim
altinda olan cihaz parcalarina ve gug¢ baglantilarina hemen temas edilmemelidir.
Besleme gerilimini kapattiktan sonra en az 1 dakika bekleyin.

Alan dagiticilari, fieldbus arabirimleri ve MOVIMOT®  frekans cevirici  gerilim
beslemesine baglandiktan hemen sonra, mahfazalan kapatilmahdir, yani:

« MOVIMOT® frekans cevirici vidalanmis olmali

+ Alan dagiticisinin (eger varsa) ve fieldbus arabiriminin (eder varsa) baglanti
kutusunun kapagdi vidalanmig olmali

» Hibrid kablonun (e@er varsa) fisi takili ve vidalanmis olmahdir.

Dikkat: Alan dagiticinin (eger varsa) bakim salteri sadece bagli olan MOVIMOT® tahrik
Unitesini sebekeden ayirir. Alan dagiticisinin klemensleri bakim salterine basildiktan
sonra da sebeke gerilimine baghdir.

isletme LED’i veya diger gostergelerin sénmesi, cihazin sebekeden ayrildigini ve
enerjisiz oldugunu géstermez.
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Emniyet uyarilan
Calisma

Cihazin dahili guvenlik fonksiyonlari veya mekanik olarak bloke edilmesi motoru
durdurabilir. Ariza nedeninin giderilmesi veya reset edilmesi ile motorun otomatik olarak
tekrar galismasina neden olunabilir. Tahrik edilen makine igin bu duruma, bir emniyet
geregi olarak, izin verilmiyorsa, ariza gideriimeden 6nce cihazin sebekeden ayrilmasi
gerekmektedir.

Dikkat yanma tehlikesi: MOVIMOT tahrik Gnitesinin ve fren direnci sogutucu goévdesi gibi
harici opsiyonlarin dis yuzeyleri isletme esnasinda 60 °C’ye kadar isinabilir!

El kitabi — PROFIBUS Arabirimleri, Alan Dagiticilari
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Emniyet uyarilari
Alan dagiticisi igin ilave emniyet dnlemleri

3.10 Alan dagiticisi igin ilave emniyet 6nlemleri

3.10.1 Alan dagiticisi MFZ.3.

Fieldbus modiili veya motorun fisi gikariimadan 6nce cihaz sebekeden ayriimalidir.
Sebeke baglantisi kesildikten sonra 1 dakika siire ile halen tehlikeli gerilimler mevcut
olabilir.

isletme esnasinda, fieldbus arabirimi ve hibrid kablonun fisi alan dagiticisina takilmis
ve vidalanmis olmalidir.

3.10.2 Alan dagiticisi MFZ.6.

o=al

Sebeke baglanti kutusunun kapagini ¢ikartmadan o©Once, cihaz sebekeden
ayrilmalidir. Sebeke baglantisi kesildikten sonra 1 dakika siire ile halen tehlikeli
gerilimler mevcut olabilir.

Dikkat: Salter sadece MOVIMOT® frekans ceviriciyi sebekeden ayirir. Alan
dagiticisinin baglanti klemensleri bakim salterine basildiktan sonra da sebekeye
baghdir.

isletme esnasinda, sebeke baglanti kutusu kapagi kapali ve hibrid kablonun figi alan
dagiticisina takilmis ve vidalanmis olmahdir.

3.10.3 Alan dagiticisi MFZ.7.

[

MOVIMOT® frekans cevirici cikartilmadan 6énce cihaz sebekeden ayrilmalidir.
Sebeke baglantisi kesildikten sonra 1 dakika siire ile halen tehlikeli gerilimler mevcut
olabilir.

isletme esnasinda, MOVIMOT® frekans cevirici ve hibrid kablonun figi alan
dagiticisina takilmis ve vidalanmig olmalidir.

3.10.4 Alan dagiticisi MFZ.8.

EHDJ

Sebeke baglanti  kutusunun kapagini veya MOVIMOT®  frekans geviriciyi
cikartmadan 6nce, cihaz sebekeden ayriimalidir. Sebeke baglantisi kesildikten
sonra 1 dakika sure ile halen tehlikeli gerilimler mevcut olabilir.

Dikkat: Bakim salteri sadece bagli olan motoru sebekeden ayirir. Alan dagiticisinin
klemensleri bakim salterine basildiktan sonra da sebekeye baglidir.

isletme esnasinda, sebeke baglanti kutusu kapagi kapall, MOVIMOT® frekans
cevirici ile hibrid kablonun fisi alan dagiticisina takilmis ve vidalanmis olmalidir.
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Cihaz dizayni
Fieldbus arabirimleri

4 Cihaz dizayni
4.1 Fieldbus arabirimleri
4.1.1 Fieldbus arabirimi MF.21 / MQ.21

(2]

[1] Diyagnoz LED’leri
[2] Diyagnoz arabirimi (rakorun altinda)

4.1.2 Fieldbus arabirimi MF.22, MF.32, MQ.22, MQ.32

[1] Diyagnoz LED’leri

[2] Diyagnoz arabirimi (rakorun altinda)
[3] M12 baglanti soketleri

[4] Durum LED’i

El kitabi — PROFIBUS Arabirimleri, Alan Dagiticilari

1132777611

1132781835

13



14

Cihaz dizayni
Fieldbus arabirimleri

4.1.3 Arabirimin alt tarafi (tiim MF../MQ.. arabirimleri)

1132786955

[1] Baglanti modili baglantisi
[2] DIP anahtar (tipe baglh)
[3] Kege

4.1.4 MFZ.. baglanti modiiliiniin yapisi

(1]
(2]

(3]
[4]
[5]
(6]

(6]

1136176011

Klemens grubu (X20)

24V gecis baglantisi igin potansiyelsiz klemens blogu

(Dikkat: Ekranlama igin kullaniimamalidir!)

Kablo rakoru M20

Kablo rakoru M12

Topraklama klemensi

DeviceNet ve CANopen’da: Micro-Style-Connector/M12 Soket (X11)
AS arabiriminde: AS arabirimi M12 soket (X11)

Teslimat igerigine 2 adet EMU kablo rakoru dahildir.
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Cihaz dizayni

PROFIBUS arabirimlerinin tip tanimlamalari

4.2 PROFIBUS arabirimlerinin tip tanimlamalari

MFP 21D/Z21D

El kitabi — PROFIBUS Arabirimleri, Alan Dagiticilari

Tipi

Baglanti modulu:

Z11 = InterBus igin

Z21 = PROFIBUS igin

Z31 = DeviceNet ve CANopen igin
Z61 = AS-Interface igin

Tip

21=4x1/2x0 (Klemens lizerinden baglanti)
22=4x1/2x0 (Fis konektor + klemens baglantisi)

32=6xlI (Fis konektdr + klemens baglantisi)
23=4x1/2x0 (LWL-Rugged-Line, sadece InterBus igin)
33=6xlI (LWL-Rugged-Line, sadece InterBus igin)
MFI.. = InterBus

MQI.. = InterBus, entegre edilmis kiglk kontrol birimi ile

MFP.. =PROFIBUS

MQP.. PROFIBUS, entegre edilmis klguk kontrol birimi ile
MFD.. DeviceNet

MQD.. = DeviceNet, entegre edilmis kiiglk kontrol birimi ile
MFO.. = CANopen

MFK.. = AS-Interface

15
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4.3
431

Cihaz dizayni
Alan dagiticisi

Alan dagiticisi

Alan dagiticilant MF../Z.3., MQ../Z.3.

(6] (7] [5]

[9]
[10]

(2]

1136195979

DeviceNet ve CANopen’da: Micro-Style-Connector/M12 Soket (X11)
AS arabiriminde: AS arabirimi M12 soket (X11)

2xM20x1.5

2xM25x1.5

2 xM16 x 1.5 (2 EMU kablo rakoru teslimat icerigine dahildir)
Feldbus baglantisi igin klemens (X20)

24 Volt baglantisi igin klemens (X21)

Sebeke ve PE baglantisi igin klemensler (X1)

Potansiyel dengeleme baglantisi

Hibrid kablo baglantisi, MOVIMOT® baglantisi igin (X9)
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Cihaz dizayni 4
Alan dagiticisi

4.3.2 Alan dagiticisi MF../Z.6., MQ../Z.6.

iy

(2]
(3]
[4]
(5]

(6]
[7]
(8]
9]

(4] (3] 6] (71 (8131181

1136203659

6 x M20 x 1.5 (2 EMU kablo rakoru teslimat igerigine dahildir)
DeviceNet ve CANopen’da: Micro-Style-konnektor/M12 soket (X11), asagidaki resme bakiniz:
AS-Interface‘de: AS-arabirimi M12 fis (X11), asagidaki resme bakiniz:

x11__) x12_—
=
X4
(=

2xM25x1.5

Potansiyel dengeleme baglantisi

Hibrid kablo baglantisi, MOVIMOT® frekans gevirici baglantist igin (X9)

Bakim salteri (kablo koruyuculu) (3 defa kilitlenebilir, rengi: siyah/kirmizi)

Sadece MFZ26J tipinde: Entegre edilmis bakim salteri geribildirim olanagi.

Geribildirim DIO dijital girisi Gzerinden degderlendirilir (bkz. Bélim "MF../MQ.. fieldbus arabirimlerinin
giris/cikis (1/0) baglantilar") (— sayfa 49)

1136438155

@5-08mm

o3 ot o

1136352395

Sebeke ve PE baglantisi igin klemensler (X1)

Bus, sensor, aktlator ve 24 V baglantilari igin klemensler (X20)

Takilabilir klemens "Safety Power", 24 V-MOVIMOT® beslemesi igin (X40)

24V gegis kablosu icin klemens blogu (X29), dahili olarak X20 Gzerindeki 24 V ile baglantili

El kitabi — PROFIBUS Arabirimleri, Alan Dagiticilari 17
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Cihaz dizayni
Alan dagiticisi

4.3.3 Alan dagiticist MF../MM../Z2.7., MQ../MM../Z.7.

(1]
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1136447627

2 x M25 x 1.5 kablo rakoru

[2] Kablo rakoru 5 x M20 x 1.5 (2 EMU kablo rakoru teslimat igerigine dahildir)
DeviceNet ve CANopen’da: Micro-Style-konnektér/M12 soket (X11), asagidaki resme bakiniz:
AS-Interface‘de: AS-arabirimi M12 fig (X11), asagidaki resme bakiniz:
=
x11@ %13
x15© < \\ >x1o
1 ) —
1136456331
[3] Potansiyel dengeleme baglantisi
[4] Hibrid kablo baglantisi, AC motor baglantisi igin (X9)
[5] Bus, sensor, aktiator ve 24 V baglantilari igin klemensler (X20)
[6] Takilabilir klemens "Safety Power", 24 V-MOVIMOT® beslemesi icin (X40)
[7]1 24V gegcis kablosu igin klemens blogu (X29), dahili olarak X20 tzerindeki 24 V ile baglantih
[8] MOVIMOT® frekans gevirici
[9] MOVIMOT® frekans gevirici baglantisi

[10] Donis yonu serbest birakma klemensi
[11] Sebeke ve PE baglantisi icin klemensler (X1)
[12] Entegre edilmis fren direnci klemensi
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Cihaz dizayni 4
Alan dagiticisi

4.3.4 Alan dagiticisi MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8.

(4] 3] (2] (1]
1136479371

[1] Kablo rakoru 6 x M20 x 1.5 (2 EMU kablo rakoru teslimat icerigine dahildir)
DeviceNet ve CANopen’da: Micro-Style-konnektér/M12 soket (X11), asagidaki resme bakiniz:
AS-Interface‘de: AS-arabirimi M12 fig (X11), asadidaki resme bakiniz:

x11 X12_—

-®

X4

)
)

[2] 2 x M25 x 1.5 kablo rakoru

[3] Sebeke ve PE baglantisi igin klemensler (X1)

[4] Bakim salteri (3 kat kilitli, rengi: siyah/kirmizi)
Sadece MFPZ28J tipinde: Entegre edilmis bakim salteri geribildirim olanagi. Geribildirim DIO dijital
girisi Uzerinden degerlendirilir (bkz. Bolim "Fieldbus arabirimleri MF../MQ.. gikislari (I/O)" (— sayfa 49)

1136438155

1136352395

[5] MOVIMOT® frekans cevirici

[6] Bus, sensor, aktlator ve 24 V baglantilari icin klemensler (X20)

[7] Takilabilir klemens "Safety Power", 24 V-MOVIMOT® beslemesi icin (X40)

[8] 24V gegis kablosu icin klemens blogu (X29), dahili olarak X20 lizerindeki 24 V ile baglantili
[9] Hibrid kablo baglantisi, AC motor baglantisi igin (X9)

[10] Potansiyel dengeleme baglantisi

El kitabi — PROFIBUS Arabirimleri, Alan Dagiticilari 19




Cihaz dizayni
PROFIBUS alan dagiticisinin tip tanimlamasi

4.4 PROFIBUS alan dagiticisinin tip tanimlamasi
441 Ornek MF./Z.3., MQ../Z.3.

MFP21D/Z23D
Baglanti Modiilii
Z13 = InterBus igin
723 = PROFIBUS igin
Z33 = DeviceNet ve CANopen igin
263 = AS arabirimi igin

Fieldbus arabirimi

MFI../ MQIl.. = InterBus
MFP.. / MQP.. =PROFIBUS
MFD../ MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface

442 Ornek MF../Z.6., MQ../Z.6.

MFP21D/Z26F/AF0
Baglanti teknigi

AFO0 = Kablo girigi metrik
AF1 = Micro tip konnektor/M12 soket
DeviceNet ve CANopen igin
AF2 = PROFIBUS igin M12 fis konnektor
AF3 = PROFIBUS + igin M12 fis konnektor
DC 24 V beslemesi icin M12 fis konnektor
AF6 = M12 fis konnektor
AS-Interface baglantisi

Baglanti Modiilii

Z16 = InterBus igin

Z26 = PROFIBUS igin

Z36 = DeviceNet ve CANopen igin
Z66 = AS-Interface igin

Fieldbus arabirimi

20

MFI.. / MQl.. = InterBus
MFP../ MQP.. =PROFIBUS
MFD../MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface
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Cihaz dizayni 4

PROFIBUS alan dagiticisinin tip tanimlamasi

4.4.3 Ornek MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z.7.

MFP22D/MM15C-503-00/Z27F 0

L

4.44 Ornek MF./MM..Z.8., MQ../MM../Z.8.

MFP22D/MM22C-503-00/Z28F 0/AF0

L

El kitabi — PROFIBUS Arabirimleri, Alan Dagiticilari

Baglanti tiiri
0=X/1=A
Baglanti Modiilii

Z17 = InterBus igin

Z27 = PROFIBUS igin

Z37 = DeviceNet ve CANopen igin
Z67 = AS-Interface igin

MOVIMOT® frekans gevirici

Fieldbus arabirimi

MFI.. / MQl.. = InterBus
MFP../ MQP.. =PROFIBUS
MFD../MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface

Baglanti teknigi

AFO0 = Kablo girigi metrik
AF1 = Micro tip konnektér/M12 soket
DeviceNet ve CANopen igin
AF2 = PROFIBUS igin M12 fig konnektor
AF3 = PROFIBUS + igin M12 fig konnektor
DC 24 V beslemesi icin M12 fis konnektor
AF6 = M12 fis konnektor
AS-Interface baglantisi

Baglant tiiru
0=L/1=A
Baglanti Modiilii

Z18 = InterBus igin

Z28 = PROFIBUS igin

Z38 = DeviceNet ve CANopen igin
268 = AS-Interface igin

MOVIMOT® frekans gevirici

Fieldbus arabirimi

MFI.. / MQl.. = InterBus
MFP.. / MQP.. = PROFIBUS
MFD../ MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface
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Mekanik kurulum
Montaj talimatlari

5 Mekanik kurulum
5.1  Montaj talimatlar

UYARI

Alan dagiticilarin motor cikisi fis konektora (hibrid kablo) teslimatta bir tasima emniyeti
1 ile donatiimistir.
Bu tasima emniyeti ile sadece IP40 koruma sinifina erigilir. Ongoriilen koruma sinifinin

saglanabilmesi igin, bu tagsima emniyeti ¢ikartilip yerine uygun bir karsi fis takilmali ve
vidalanmalidir.

5.1.1 Montaj

Alan dagiticilar sadece diz, titresim sénimleme 6zelligine sahip ve burulmaya karsi
saglam bir destek tzerine yerlestiriimeli/monte edilmelidir.

MFZ.3 alan dagiticisinin baglanmasi igin M5 vidalar ve bu vidalara uygun rondelalar
kullaniimasini 6énermekteyiz. Vidalar bir tork anahtar ile sikilmalidir (izin verilen
sikma momenti 2.8 — 3.1 Nm (25 — 27 Ib.in)).

MFZ.6, MFZ.7 veya MFZ.8 alan dagiticisinin baglanmasi i¢in M6 vidalar ve bu
vidalara uygun rondelalar kullaniimasini énermekteyiz. Vidalar bir tork anahtari ile
sikilmalidir (izin verilen sikma momenti 3.1 — 3.5 Nm (27 — 31 Ib.in)).

5.1.2 Nemli mekanlara veya disariya montaj

Kablo icin uygun rakorlar kullaniimalidir (gerektiginde rediksiyon pargalari
kullaniniz).

Kullaniimayan kablo gegigleri ve M12 baglanti soketleri vidali kapaklarla
kapatiimalidir.

Kablo girisi yandan ise, kabloyu bir damlama dongisi yaparak baglayin.

Fieldbus arabirimini / baglanti kutusunun kapagini tekrar baglamadan, sizdirmazlik
yuzeylerini kontrol edin, gerekiyorsa temizleyin.

El kitabi — PROFIBUS Arabirimleri, Alan Dagiticilar




Mekanik kurulum
Sikma momentleri

5.2 Sitkma momentleri
5.2.1 MOVIMOT® frekans cevirici

1138500619

MOVIMOT® frekans geviricinin aglanti kutusu kapaginin vidalari 3.0 Nm (27 Ib.in) ile
capraz sirada sikilmalidir.

5.2.2 Fieldbus arabirimleri / baglanti kutusu kapagi

1138504331

Fieldbus arabirimlerinin ya da baglanti kutusu kapaginin vidalari 2.5 Nm (22 Ib.in) ile
¢apraz sirada sikilmalidir.

El kitabi — PROFIBUS Arabirimleri, Alan Dagiticilari

23



Mekanik kurulum
Sikma momentleri

5.2.3 Vidal tapalar

1138509067

F1 potansiyometresinin ve eger varsa, X50 baglantisinin vidal kor tapalarini 2.5 Nm
(22 Ib.in) ile sikin.

5.2.4 EMU kablo rakorlari

1138616971

SEW-EURODRIVE tarafindan teslim edilen EMU kablo rakorlarinin sikma momentleri:

Rakor Sikma momenti

M12x 1.5 2.5 Nm—3.5 Nm (22 — 31 Ib.in)
M16 x 1.5 3.0 Nm — 4.0 Nm (27 — 35 Ib.in)
M20 x 1.5 3.5 Nm —5.0 Nm (31 — 44 Ib.in)
M25 x 1.5 4.0 Nm — 5.5 Nm (35 —49 Ib.in)

Kablo rakorundaki kablo baglantisinin dayanabilmesi gereken ¢ekis glicu degerleri:
» Kablo dis gapi > 10 mm: 2160 N
+ Kablo dis ¢gapi < 10 mm: =100 N

El kitabi — PROFIBUS Arabirimleri, Alan Dagiticilar




Mekanik kurulum
Sikma momentleri

5.2.5 Motor kablosu

Motor kablosunun vidalarini 1,2 - 1,8 Nm (11 — 16 Ib.in) ile sikin.

El kitabi — PROFIBUS Arabirimleri, Alan Dagiticilari

1138623499

25



5 Mekanik kurulum
Fieldbus arabirimleri MF.. / MQ..

5.3 Fieldbus arabirimleri MF.. / MQ..

Fieldbus arabirimleri MF.. / MQ.. asagidaki sekilde monte edilebilir:
«  MOVIMOT® baglanti kutusuna montaj
+ Alana montaj

5.3.1 MOVIMOT® baglanti kutusuna montaj
1. MFZ’nin altinda bulunan "knock-out" pargalari resimde gorildigu gibi kirin:

1138656139

UYARI

Knock-Out [1] kirdiktan sonra agilan deligin kenarlarindaki gapaklar temizlenmelidir!

26 El kitabi — PROFIBUS Arabirimleri, Alan Dagiticilar




Mekanik kurulum 5
Fieldbus arabirimleri MF.. / MQ..

2. Fieldbus arabirimini, sekilde goruldigu gibi MOVIMOT® baglanti kutusuna monte
edin:

1138663947

El kitabi — PROFIBUS Arabirimleri, Alan Dagiticilari 27




Mekanik kurulum

Fieldbus arabirimleri MF.. / MQ..

5.3.2 Alanda montaj

fieldbus arabiriminin motora yakin montaji

[ MQ..

Asagidaki resimde bir MF..

gorilmektedir:

1138749323

[1] Vidalarin uzunlugu min. 40 mm

El kitabi — PROFIBUS Arabirimleri, Alan Dagiticilar
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Mekanik kurulum
Alan dagiticisi

5.4 Alan dagiticisi

5.4.1 MF../2.3., MQ../Z.3. alan dagiticilarinin montaji
Resimde ..Z.3. alan dagiticisinin montaj élguleri verilmigtir:

El kitabi — PROFIBUS Arabirimleri, Alan Dagiticilari

1138759307
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Mekanik kurulum
Alan dagiticisi

5.4.2 MF../2.6., MQ../Z.6. alan dagiticilarinin montaji
Resimde ..Z.6. alan dagiticisinin montaj élguleri verilmistir:

1138795019
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Mekanik kurulum
Alan dagiticisi

5.4.3 MF../MM../2.7., MQ../MM../Z.7. alan dagiticilarinin montaji
Resimde ..Z.7. alan dagiticisinin montaj élguleri verilmistir:

1138831499

El kitabi — PROFIBUS Arabirimleri, Alan Dagiticilari
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Mekanik kurulum
Alan dagiticisi

544 MF../MM../Z2.8., MQ../ MM../ Z.8. alan dagiticilarinin montaji (Boyut 1)
Resimde ..Z.8. alan dagiticisinin duvara montaj 6l¢uleri verilmistir (Boyut 1):

1138843147
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Mekanik kurulum
Alan dagiticisi

54.5 MF../MM../Z2.8., MQ../ MM../ Z.8. alan dagiticilarinin montaji (Boyut 2)
Resimde ..Z.8. alan dagiticisinin duvara montaj 6l¢uleri verilmistir (Boyut 2):

El kitabi — PROFIBUS Arabirimleri, Alan Dagiticilari

1138856203
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6 Elektriksel montaj
EMU agisindan tesisat planlamasi

6 Elektriksel montaj
6.1 EMU acisindan tesisat planlamasi

6.1.1 Montaj Elemanlarinin Hazirlanmasi ve Dosenmesi Uyarilari

Merkezi olmayan tahrik Gnitelerinin basarih bir sekilde monte edilmesinde kablo se¢imi,
dogru topraklama ve isleyen bir es potansiyel dengeleme 6nemli faktorlerdir.

Esas itibari ile gegerli normlar uygulanmalidir. Bunun disinda, asagdidaki noktalar da
g6z 6niinde bulundurulmalidir;

* Potansiyel dengeleme

— Fonksiyon topraklamasindan (koruyucu topraklama baglantisi) bagimsiz olarak,
asagida belirtildigi gibi, disuk empedansli, HF uyumlu bir potansiyel dengelemeli
(bkz. ayrica VDE 0113 veya VDE 0100 Boliim 540) olarak hazirlanmalidir, érn.

— metalik komponentlerin yuzey temaslari saglanarak
— yassl bant topraklayicilar (HF litz teli) kullanarak
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1138895627

— Veri kablolarinin ekranlama iletkeni potansiyel dengeleme igin kullanilamaz
» Veri kablolari ve 24 V gii¢ beslemesi

— Bu kablolar parazite sebep olabilecek kablolardan (6rn. solenoid valflara
kumanda kablolari, motor kablolari vb.) ayri olarak désenmelidir.

+ Alan dagiticisi

— SEW-EURODRIVE tarafindan o¢zellikle bu amag icin tasarlanmis hazir SEW
hibrid kablolar kullaniimasi dnerilmektedir.

1138899339

« Kablo rakorlari

— Ekranlama kablosuna bulylk bir alanda temas eden rakorlar segilmelidir (kablo
rakoru secimi ve montaji ile ilgili uyarilar dikkate alinmahdir)
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Elektriksel montaj 6
EMU acisindan tesisat planlamasi

+ Kablo ekrani
— Kablo ekrani EMU uyumlu olmalidir (yiksek ekran sénimlenmesi),
— Kablo igin mekanik koruma ve ekranlama goérevi yapmalidir,

— Kablo uglari cihazin metal govdesi ile genis temas alanina (EMU metal kablo
rakorlari Uzerinden) sahip olmalidir (bu bélimdeki kablo rakoru se¢imi ve montaji
ile ilgili uyarilar dikkate alinmalidir).

¢ Ayrintili bilgi icin, "Pratikte Tahrik Teknigi, Tahrik Tekniginde EMU" yayinindan
alinabilir.

6.1.2 MOVIMOT® ile MF../ MQ .. Fieldbus arabiriminin baglantisi igin bir 6rnek

Fieldbus arabirimi MF.. / MQ.. ve MOVIMOT® ayri ayri monte edildiginde, RS-485-
baglanti asagidaki sekilde yapiimalidir:

* DC 24V besleme tagindiginda
— Ekranlanmis kablolar kullaniimahdir

— Ekran her iki cihazda da EMU kablo rakorlari Gzerinden gévdeye yerlestiriimelidir
(bu bolimdeki kablo rakoru montaiji ile ilgili diger uyarilar dikkate alinmalidir)

— Damarlar giftler halinde bukilmelidir (asagidaki resme bakiniz)

RS+ {4 RS+

RS- = ———GND

E 24y E .

i GND L — RS-
1138904075

* DC 24V besleme tagsinmadiginda

MOVIMOT® ayri bir besleme kablosu ile DC 24 V ile beslendiginde, RS485
baglantisi asagidaki sekilde yapiimalidir:

— Ekranlanmis kablolar kullaniimahdir

— Ekran her iki cihazda da EMU metal kablo rakorlari Uzerinden gobvdeye
yerlestiriimelidir (bu bdlimdeki kablo rakoru segimi ve montaji ile ilgili diger
uyarilar dikkate alinmalidir)

— RS-485 arabiriminde referans potansiyel GND prensip olarak birlikte
doésenmelidir

— Damarlar bukulmelidir (agsagidaki resme bakiniz)

RS+
RS-

GND

1138973579
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6.2
6.2.1

Elektriksel montaj
Fieldbus arabirimleri,alan dagiticilari montaj talimatlari

Fieldbus arabirimleri,alan dagiticilari montaj talimatlari

Sebeke besleme kablolarinin baglanmasi

MOVIMOT® frekans ceviricinin nominal gerilimi ve frekansi sebeke verilerine uygun
olmaldir.

Kablo kesidi anma glcundeki girisi akimina Iggpeke gore segilmelidir; bu konudaki
bilgiler icin "Teknik Bilgiler" bélimine bakiniz (— sayfa 143).

Kablo sigortalarini sebeke beslemesinin baglangicina toplama ¢ubugu baglanti
noktasinin arkasina takin. D, DO, NH tipi sigortalar veya bir gi¢ kesici kullaniimalidir.
Sigortanin degeri kablo kesitine baglidir.

Koruyucu donanim olarak normal topraklama kacagdi devre kesiciler kullaniimasi
yasaktir. ("Tip B"), Gniversal topraklama kagagi devre kesiciler kullanilabilir. Normal
MOVIMOT® tahrik dnitesi isletmelerinde > 3,5 mA topraklama kacagdi akimlari
olusabilir.

EN 50178e gore, koruyucu iletkene paralel olarak, ikinci bir PE (koruyucu
topraklama) baglantisi (min. kesiti sebeke besleme kablosunun kesitine esit
olmalidir) ayri bir baglanti olarak gereklidir. isletmeye bagh olarak > 3.5 mA
topraklama kagagi akimlari olusabilir.

MOVIMOT® tahrik tinitelerinin anahtarlanmasi icin IEC 158’e uygun AC-3 kategorisi
kontaktorli agma-kapama anahtarlari kullaniimahdir.

SEW-EURODRIVE, yildiz noktasi topraklanmamis gerilim sebekelerinde (IT
sistemleri) darbe-kod Olgim prensipli toprak kagagi denetleyicileri kullaniimasini
onermektedir. Bu sayede toprak kagagi denetleyicide frekans geviricinin topraga
gore kapasitansi nedeniyle hatalar olusmaz.
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Elektriksel montaj

Fieldbus arabirimleri,alan dagiticilari montaj talimatlari

6.2.2 PE baglantisi ve es / veya potansiyel baglanti uyarilari

A TEHLIKE!

Hatali PE baglantisi.

Elektrik soku nedeniyle can kaybi, agir yaralanmalar veya maddi zarar.

* Rakorlar igin izin verilen sikma momenti: 2.0 - 2.4 Nm (18 - 21 Ib.in).
) PE baglantisinda asagidaki uyarilar dikkate alinmalidir.

Oneri: Catal kablo pabucu ile montaj
Tum kesitler igin izin verilir

izin verilmeyen montaj sekli

Som baglanti teli ile montaj
izin verilen kesitler
maksimum 2.5 mm?

M5

<

,4'

323034251

323042443

M5

S

/

323038347

[1] M5-PE vidalara uygun gatal kablo pabucu

6.2.3 Klemensler igin izin Verilen Baglanti Kesiti ve Yiiklenebilirlik

(vidali klemensiler)

Gii¢ klemensleri X1, X21

Kumanda klemensleri X20
(yayh klemensler)

0.2 mm?2 — 4 mm?

AWG 24 - AWG 10

Baglanti kesiti (mm?)
Baglanti kesiti (AWG)

0.08 mmZ — 2.5 mm?
AWG 28 — AWG 12

Yiiklenebilirlilik

32 A maksimum siirekli akim

12 A maksimum slrekli akim

Gi¢ klemenslerinin maksimum sikma momenti 0.6 Nm (5 Ib.in).
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Elektriksel montaj
Fieldbus arabirimleri,alan dagiticilari montaj talimatlari

6.2.4 DC 24V besleme geriliminin MFZ.1 modiiler tasiyicida diigiim baglantisi

+ DC-24 V glg¢ kaynaginin baglanti alaninda 2 adet M4 x 12 pim bulunur. Bu pimler
DC-24 V besleme geriliminin aktariimasi igin kullanilabilir.

1140831499
+ Baglanti pimlerinin yuklenebilirligi 16 A’dir.

« Alti kdése somunlarin ve baglanti pimlerinin izin verilen ylklenebilirligi 1,2 Nm
(11 Ib.in) £ % 20.

6.2.5 MFZ.6, MFZ.7 ve MFZ.8 alan dagiticilarinda ilave baglanti olanagi

+ DC-24V gug kaynadinin baglanti alaninda 2 M4 x 12 pimli bir X29 klemens blogu ve
takilabilir bir X40 klemens bulunmaktadir.

’ X40 24V GND
Safety Power PE 1 2

1141387787

+ DC-24 V besleme geriliminin papatya zincirleme baglantisi igin X29 klemens bloku
("Cihaz Yapisi" boliml (— sayfa 13)) X20 klemense alternatif olarak kullanilabilir.
Pimlerin ikisi de dahili olarak, X20 tzerindeki 24 V baglantiya baglanmistir.

Klemens kontaklari
No. isim | Fonksiyon

X29 1 |24V | Elektronik modul ve sensorler igin 24 V besleme gerilimi
(pim, X20/11 ile arsina kopri bagl)

2 | GND | Modill elektronigi ve sensorler icin 0V24 referans potansiyeli
(pim, X20/13 ile arasina kopri bagh)

«  Takilabilir klemens X40 ("Safety Power"), MOVIMOT® frekans geviricinin bir emniyet
reset tertibati Gzerinden DC-24 V gerilimle beslenmesi i¢in dngdrulmustar.

Bu sayede MOVIMOT® tahrik tinitesi guvenlik uygulamalarinda da kullanilabilir. Bu
konudaki bilgiler icin ilgili MOVIMOT® frekans geviricinin "MOVIMOT® MM.. icin
Guvenli Ayirma" dokiimanina bakin.

Klemens kontaklari
No. isim | islev

X40 1 24V | MOVIMOT®un emniyetli kapatma cihazi ile kapatilmasi igin 24 V gii¢ kaynagi

2 |GND | MOVIMOT®un emniyetli kapama cihazi ile kapatilmasi igin 0V24 referans
potansiyeli
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Elektriksel montaj
Fieldbus arabirimleri,alan dagiticilari montaj talimatlari

Fabrika tarafindan X29/1 ile X40/1 ve X29/2 ile X40/2 arasina képru baglanmistir. Bu
sayede MOVIMOT® frekans gevirici ile fieldbus arabirimi ayni DC-24 V gerilim ile
beslenir.

Her iki pim igin referans degerler:

— Yiuklenebilirlilik: 16 A

— Alti kbse bagli somunlarin izin verilen sikma momenti: 1,2 Nm (11 Ib.in) + % 20.
Vidali klemens X40 igin referans degerler:

— Yiuklenebilirlilik: 10 A

— Baglanti kesiti: 0,25 mm? — 2,5 mm? (AWG24 — AWG12)

— izin verilen sikkma momenti: 0,6 Nm (5 Ib.in)

6.2.6 Alan Dagiticinin UL’ye Uygun Montaji

Baglanti kablosu olarak sadece 60 / 75 °C sicaklik araligina uygun bakir kablolar
kullaniimahdir.

Harici DC 24 V gerilim kaynagi olarak sadece sinirli ¢ikis gerilimli (U < DC 30 V) ve
sinirli gikis akimli (I < 8 A) test edilmis cihazlar kullaniimahdir.

UL sertifikasi sadece topraga olan gerilimleri maks. 300 V olan gerilim sebekelerinde
kullanildidinda gegerlidir.
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Elektriksel montaj
Fieldbus arabirimleri,alan dagiticilari montaj talimatlari

6.2.7 EMU metal kablo rakorlari

SEW tarafindan teslim edilen EMU metal kablo rakorlari asagidaki sekilde monte
edilmelidir:

1141408395

Dikkat: izolasyon folyosu [1] kesilmeli ve arkaya katlanmamalidir!

El kitabi — PROFIBUS Arabirimleri, Alan Dagiticilar




Elektriksel montaj
Fieldbus arabirimleri,alan dagiticilari montaj talimatlari

6.2.8 Kablolamanin kontrolii

Kablolama
kontroliinden
sonra

A TEHLIKE!

Sisteme ilk defa gerilim vermeden dnce, kablolama hatasi nedeniyle insanlara, tesise
ve cihazlara zarar verilmemesi icin kablo tesisati kontrol edilmelidir.

Elektrik soku nedeniyle can kaybi veya agir yaralanmalar.

Tum fieldbus arabirimlerini baglanti modulinden ¢ikartin

Tim MOVIMOT® frekans ceviricilerini baglanti modiiliinden cikartin (sadece
MFZ.7, MFZ.8'de)

Motor gikislarinin konnektoérlerini (hibrid kablo) alan dagiticisindan ayirin
Kablo izolasyonunu gegerli ulusal normlara goére kontrol edin
Topraklamayi kontrol edin

Sebeke hatti ile DC 24 V kablo arasindaki izolasyonu kontrol edin
Sebeke hatti ile iletisim kablosu arasindaki izolasyonu kontrol edin

DC 24 V kablonun kutuplarini kontrol edin

iletisim kablosunun kutuplarini kontrol edin

Sebeke faz sirasini kontrol edin

Feldbus arabirimleri arasindaki potansiyel dengeyi saglayin

Tum motor ¢ikislarini (hibrid kablo) takin ve vidalarini sikin
Tum fieldbus arabirimlerini takin ve vidalayin

Tiim MOVIMOT® frekans ceviricileri takin ve vidalarini sikin (sadece MFZ.7, MFZ.8)

Tam baglanti kutusu kapaklarini monte edin
Kullanilmayan baglanti yerlerini kapatin

6.2.9 PROFIBUS kablosunun alan dagiticisina baglanmasi
PROFIBUS kablolarinin alan dagiticisina baglanmasinda dikkate edilecek noktalar:

Alan dagiticisinin iginde bulunan baglanti damarlari mimkun oldugu kadar kisa

olmahdir
Gelen ve giden bus’lar igin PROFIBUS baglanti damarlari ayni uzunlukta olmahdir
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Elektriksel montaj
MFP.. / MQP..’li baglanti moduli MFZ21’in MOVIMOT® cihaza baglanmasi

6.3 MFP../ MQP..’li baglanti modiilii MFZ21’in MOVIMOT® cihaza baglanmasi
6.3.1 MFP../ MQP.. PROFIBUS arabirimli baglanti modiilii MFZ21’in MOVIMOT® cihaza baglanmasi
[_%-\4 MFZ21 (PROFIBUS) X20 [3] MOVIMOT®
rr— 19] 20[ 21] 22 23] 24| 25] 26] 27] 28] 29] 30] 31] 32[ 33] 34] 35 3e:|
+
|§ 0 L £L £
E 112[3[a[s5]6l[7]8]910[11[12[13[14[15[16[17[18]=]| [=] | |[Z [C[C|L[=|2e|s |
<d o @< o @ v ol o2 Zg o> 4 0 Q|2 Slx |||y
T & 52 >5¢°23 33 532 3
boo| 21 A a I
MFP.. SRS pet
MQP.. g g
¥ M1 [1]
A T A 24 Vpe
" [4]© PROFIBUS DP&[4]
1141430027

0 = Potansiyel seviyesi 0

MF../Z21 / MOVIMOT® montaji ayri ayri yapildiginda:

RS-485 kablosunun ekranini EMU kablo rakoru lizerinden MFZ ile MOVIMOT®-gt’)vdesine baglayin
Tum bus katilimcilari arasindaki potansiyel dengeyi saglayin

19-36 arasi klemens baglantilar (— sayfa 49)

EMU metal kablo rakorlari

[l

[2]
[3]
[4]

1 = Potansiyel seviyesi 1

Klemens baglantilan

No. isim Yoén Fonksiyon
X20 1 A Girig PROFIBUS-DP Veri hatti A (gelen)
2 B Girig PROFIBUS-DP Veri hatti B (gelen)
3 DGND - PROFIBUS-DP igin veri referans potansiyeli (sadece kontrol amagh)
4 A Cikis PROFIBUS-DP Veri hatti A (giden)
5 B Cikis PROFIBUS-DP Veri hatti B (giden)
6 DGND - PROFIBUS-DP igin veri referans potansiyeli (sadece kontrol amagh)
7 - - rezerve edildi
8 VP Cikis +5 V-Cikis (maks. 10 mA) (sadece kontrol amagli)
9 DGND - VP igin referans potansiyeli (klemens 8) (sadece kontrol amagli)
10 | - - rezerve edildi
1" 24V Girig Modiil elektronigi ve sensorler icin 24 V besleme gerilimi
12 24V Cikis 24 V gerilim beslemesi (klemens X20/11 ile kdpru bagli)
13 GND - Modiil elektronigi ve sensorler icin 0V24 referans potansiyeli
14 | GND - Modiil elektronigi ve sensorler icin 0V24 referans potansiyeli
15 24V Cikis MOVIMOT® icin 24 V gerilim beslemesi (klemens X20/11 ile képru bagl)
16 RS+ Cikis MOVIMOT® klemens RS+ icin iletisim baglantisi
17 RS- Cikis MOVIMOT® klemens RS- icin iletisim baglantisi
18 GND - MOVIMOT® icin 0V24 referans potansiyeli (klemens X20/13 ile kdpru bagh)
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Elektriksel montaj
MFP.. / MQP..’li Alan Dagiticisi MFZ23'un Baglanmasi

6.4 MFP../MQP.’li Alan Dagiticisi MFZ23’iin Baglanmasi

6.41 MFP21/MQP21, MFP22 /| MQP22 PROFIBUS arabirimli ve 2 ayri DC-24-V gerilim devreli MFZ23

baglanti modiilii

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-——=-— - — - = r—=———-— - — - — - PE
x1|x|317lelsl4 [3[2[l1|£4mm2(AWG10)
Wy a I3 Y3338 |
550] MEP22 < 2I.5 mi'n2 (,IO\WGI12)X20 —— — Is;;mz (AWG10)
ooo| MQP22 0 1
1]2[3]4]5]6[7[8[]9J10[1]2]3]4]5][6][7]8
S EEEEEEEEEBEEEEEEE
2x24V, : IR 00 O e e e
DC A ====nl ~-——------ D S T I i S P A
., | PROFIBUS-DP . SN I S (N A (N N B
24V1 ®m [ ¢ 24V1
GND1 GND1
24V2 24V2
GND2 GND2
1141439627
0 = Potansiyel seviyesi 0 1 = Potansiyel seviyesi 1 = Potansiyel seviyesi 2
[11 EMU metal kablo rakorlari
Klemens baglantilan
No. isim Yoén Fonksiyon
X20 1 A Girig PROFIBUS-DP Veri hatti A (gelen)
2 B Girig PROFIBUS-DP Veri hatti B (gelen)
3 DGND | - PROFIBUS-DP igin veri referans potansiyeli (sadece kontrol amagl)
4 - - rezerve edildi
5 | VP Cikis +5 V-Cikis (maks. 10 mA) (sadece kontrol amagli)
6 A Cikis PROFIBUS-DP Veri hatti A (giden)
7 |B Cikis PROFIBUS-DP Veri hatti B (giden)
8 DGND | - PROFIBUS-DP igin veri referans potansiyeli (sadece kontrol amagh)
9 - - rezerve edildi
10 DGND | - VP icin referans potansiyeli (klemens 5) (sadece kontrol amagli)
X21 1 24V Girig Modiil elektronigi, sensorler ve MOVIMOT® igin 24 V besleme gerilimi
2 |24V Cikis 24 V Gerilim beslemesi (klemens X21/1 ile kdprill)
3 GND - Modul elektronigi, sensorler ve MOVIMOT® icin 0V24 referans potansiyeli
4 GND - Modiil elektronigi, sensorler ve MOVIMOT® icin 0V24 referans potansiyeli
5 V2124 Girig Aktlatorler igin 24 V gerilim beslemesi (dijital ¢ikiglar)
6 | V2124 Cikis Aktuatorler igin 24 V gerilim beslemesi (dijital ¢ikislar), klemens X21/5 ile kdprilenmis durumda
7 GND2 | - Aktlatorler icin 0V24V referans potansiyeli
8 GND2 | - Aktuatorler igin 0V24V referans potansiyeli
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6 Elektriksel montaj
MFP.. / MQP..’li Alan Dagiticisi MFZ23’aun Baglanmasi

6.4.2 MFP21/MQP21, MFP22/ MQP22 PROFIBUS arabirimli ve 1 ortak DC-24-V gerilim devreli MFZ23
baglanti modiilii

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-—-—-—-—- — F—-—-—-—-— - — - PE
x1|t|3|7|6|5|4|3|2|I1|s4mm2(AWG10)
"L‘ | |MFP21 AR IEEEEEE:
I: &e——m@pP21 |
— T T e [ gl2_5 Imm2I (A)\(/£1I2) — — S4Imn)2;(AWG10)
MFZ23 looo| MQP22 0 1
1]2]3Ja]5[6]7][8]9J10]1] 2[3]4][5[6]7]38
a a a > > ol O
1 XZ4VDC A== PROFIBUS-DP e 1 1 1 1 A
! - '
243% me T I;V
GND GND
1141449739
|I = Potansiyel seviyesi 0 ‘I = Potansiyel seviyesi 1 = Potansiyel seviyesi 2
[11 EMU metal kablo rakorlari
Klemens baglantilan
No. isim Yén Fonksiyon
X20 1 A Girig PROFIBUS-DP Veri hatti A (gelen)
2 B Girig PROFIBUS-DP Veri hatti B (gelen)
3 DGND | - PROFIBUS-DP igin veri referans potansiyeli (sadece kontrol amagli)
4 - - rezerve edildi
5 | VP Cikis +5 V-Cikis (maks. 10 mA) (sadece kontrol amagli)
6 A Cikis PROFIBUS-DP Veri hatti A (giden)
7 B Cikis PROFIBUS-DP Veri hatti B (giden)
8 DGND | - PROFIBUS-DP igin veri referans potansiyeli (sadece kontrol amagh)
9 - - rezerve edildi
10 DGND |- VP icin referans potansiyeli (klemens 5) (sadece kontrol amagli)
X21 1 24V Girig Modiil elektronigi, sensorler ve MOVIMOT® icin 24 V besleme gerilimi
2 24V Cikis 24 V gerilim beslemesi (klemens X21/1 ile koprili)
3 | GND - Modiil elektronigi, sensorler ve MOVIMOT® icin 0V24 referans potansiyeli
4 GND - Modiil elektronigi, sensorler ve MOVIMOT® icin 0V24 referans potansiyeli
5 | V2124 Giris Aktuatorler igin 24 V gerilim beslemesi (dijital ¢ikiglar)
6 | V2124 Cikis Aktlatorler icin 24 V gerilim beslemesi (dijital ¢ikiglar), klemens X21/5 ile kdprilenmis durumda
7 GND2 | - Aktuatorler igin 0V24V referans potansiyeli
8 GND2 | - Aktuatorler igin 0V24V referans potansiyeli
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MFP.. /

Elektriksel montaj
MQP..’li Alan Dagiticisi MFZ23'un Baglanmasi

6.4.3 MFP32/MQP32 PROFIBUS arabirimli baglanti modiilii MFZ23

0 = Potansiyel seviyesi 0

)

% oYX}
oo O

L3
L2
L1
PE

MFP32
MQP32

A

24V
GND

EMU metal kablo rakorlari

L3
L2
L1
‘‘‘‘‘‘‘‘‘ — e —— -
|
x1ls8l7]le[5]a]3]2]1]<amm? (awc10)
W «~ «~ o0 &N ™ o W
o - - - - - - o
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IIIIXgOIIII Illx121lll
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® 1] LK
24V
GND
1141460619

1 = Potansiyel seviyesi 1

Klemens baglantilan

No. isim Yoén Fonksiyon
X20 1 A Girig PROFIBUS-DP Veri hatti A (gelen)
2 B Girig PROFIBUS-DP Veri hatti B (gelen)
3 DGND - PROFIBUS-DP igin veri referans potansiyeli (sadece kontrol amagh)
4 - - rezerve edildi
5 VP Cikis +5 V-Cikis (maks. 10 mA) (sadece kontrol amagli)
6 A Cikis PROFIBUS-DP Veri hatti A (giden)
7 B Cikis PROFIBUS-DP Veri hatti B (giden)
8 DGND - PROFIBUS-DP igin veri referans potansiyeli (sadece kontrol amagh)
9 - - rezerve edildi
10 DGND - VP igin referans potansiyeli (klemens 5) (sadece kontrol amagli)
X21 1 24V Girig Modiil elektronigi, sensorler ve MOVIMOT® icin 24 V besleme gerilimi
2 24V Cikis 24 V gerilim beslemesi (klemens X21/1 ile kdprill)
3 GND - Modlil elektronigi, sensorler ve MOVIMOT® icin 0V24 referans potansiyeli
4 GND - Modiil elektronigi, sensorler ve MOVIMOT® icin 0V24 referans potansiyeli
5 - - rezerve edildi
6 - - rezerve edildi
7 - - rezerve edildi
8 - - Rezerve edildi
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Elektriksel montaj
MFP.. / MQP..’li alan dagiticisi MFZ26, MFZ27, MFZ28 baglantisi

6.5 MFP../ MQP..’li alan dagiticist MFZ26, MFZ27, MFZ28 baglantisi

6.5.1 MFP21/MQP21, MFP22 /| MQP22 PROFIBUS arabirimli ve 2 ayri DC-24-V gerilim devreli MFZ26,
MFZ27, MFZ28 baglanti modiilleri

5 L3 L3
N—— L2 L2
| =

l_l,_ - y
pih22e PE-—-—-—~-—- - |~ —-—-—-—-—- PE
] -

H Q m— x1|1]2]3[a]5]6]7]8]<4mm?@awcio)

W v~ = o0 &N o o W

ol B | [TT T T T T T T o s o s m o m——m———— o —
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Y 0 1
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Ql 24V1 24V1
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2x24 VDC 24v2
24V2
GND2
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1141472267
0 = Potansiyel seviyesi 0 1 = Potansiyel seviyesi 1 = Potansiyel seviyesi 2
[11 EMU metal kablo rakorlari
[2] 19-36 arasi klemens baglantilari (— sayfa 49)
Klemens baglantilan
No. isim | Yén islev
X20 1 A Girig PROFIBUS-DP Veri hatti A (gelen)
2 B Girig PROFIBUS-DP Veri hatti B (gelen)
3 |DGND | - PROFIBUS-DP igin veri referans potansiyeli (sadece kontrol amagli)
4 A Cikis PROFIBUS-DP Veri hatti A (giden)
5 |B Cikis PROFIBUS-DP Veri hatti B (giden)
6 | DGND | - PROFIBUS-DP igin veri referans potansiyeli (sadece kontrol amagli)
7 - - rezerve edildi
8 (VP Cikis +5 V-Cikis (maks. 10 mA) (sadece kontrol amagh)
9 | DGND | - VP icin referans potansiyeli (klemens 8) (sadece kontrol amagli)
10 | - - rezerve edildi
1M1 24V Girig Modlil elektronigi ve sensorler icin 24 V besleme gerilimi
12 | 24V Cikis 24 V gerilim beslemesi (klemens X20/11 ile kdpri baglr)
13 GND | - Modiil elektronigi ve sensorler igin 0V24 referans potansiyeli
14 | GND - Modil elektronigi ve sensorler icin 0V24 referans potansiyeli
15 | V2124 | Girig Aktlatorler igin 24 V gerilim beslemesi (dijital cikislar)
16 V2124 | Cikis Aktlatorler icin 24 V gerilim beslemesi (dijital ¢ikislar), klemens X20/15 ile kdprilenmis durumda
17  GND2 | - Aktlatorler (dijital gikiglar) icin 0V24V referans potansiyeli
18 GND2 - Aktuatorler (dijital gikislar) igin 0V24 referans potansiyeli
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Elektriksel montaj

MFP.. / MQP..’li alan dagiticisi MFZ26, MFZ27, MFZ28 baglantisi

6.5.2 MFP21/MQP21, MFP22/MQP22 PROFIBUS arabirimli ve 1 ortak DC-24-V gerilim devreli MFZ26,
MFZ27, MFZ28 baglanti modiilleri

I

MFZ26

CE=

MFZ27

@l

) E—

Elj

Wi

MFZ28

+

I

g (oXele}
©oO

MFP21
MQP21

1x24V,,

MFP22
MQP22

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- —-—-— - —- — F——— e ——— - — - PE
|
x1|1]2]3|4]5[6] 7]8]<4mm?AwG10)
d 339 Y 398
(211
|—> 19| 20| 21[ 22] 23] 24| 25| 26] 27| 28| 29| 30| 31| 32| 33| 34 35] 36
1
(<25 mn? (AWG12) | X20
[ [ [

I

1|2|3|4|5?6|7|8|9|10

1
11]12] 1314 15[ 16 17[ 18

qel 2= 28 % 28%3225¢3¢g8s
(O] (O] (O] N O O Q| Q] Z] 2
a a a > > o O
A____' PROFIBUS I I I I I O A
| .
Bz G- - - - - -----=-=-= FeF===34-=-fF=-—-F-—-=4=-==== B
e DP &)
24V 24V
GND GND
1141483147

0 = Potansiyel seviyesi 0

[11 EMU metal kablo rakorlari
[21 [ 19-36 arasi klemens baglantilar (— sayfa 49)

1 = Potansiyel seviyesi 1 = Potansiyel seviyesi 2

Klemens baglantilan
No. isim Yén islev
X20 1 A Girig PROFIBUS-DP Veri hatti A (gelen)
2 B Girig PROFIBUS-DP Veri hatti B (gelen)
3 | DGND - PROFIBUS-DP igin veri referans potansiyeli (sadece kontrol amagh)
4 A Cikis PROFIBUS-DP Veri hatti A (giden)
5 B Cikis PROFIBUS-DP Veri hatti B (giden)
6 | DGND - PROFIBUS-DP igin veri referans potansiyeli (sadece kontrol amagh)
7 | - - rezerve edildi
8 | VP Cikis +5 V-Cikis (maks. 10 mA) (sadece kontrol amagh)
9 | DGND - VP igin referans potansiyeli (klemens 8) (sadece kontrol amagli)
10 - - rezerve edildi
1M1 24V Girig Modiil elektronigi ve sensorler icin 24 V besleme gerilimi
12 | 24V Cikis 24 V gerilim beslemesi (klemens X20/11 ile képrl bagli)
13  GND - Modlil elektronigi ve sensorler igin 0V24 referans potansiyeli
14 GND - Modiil elektronigi ve sensorler icin 0V24 referans potansiyeli
15  V2I124 Girig Aktlatorler igin 24 V gerilim beslemesi (dijital ¢ikislar)
16 V2124 Cikis Aktuatorler igin 24 V gerilim beslemesi (dijital gikislar), klemens X20/15 ile kdprilenmis
durumda
17 | GND2 - Aktlatorler (dijital ¢ikislar) icin 0V24 referans potansiyeli
18 GND2 - Aktuatorler (dijital ¢ikislar) icin 0V24 referans potansiyeli

El kitabi — PROFIBUS Arabirimleri, Alan Dagiticilari

47



48

Elektriksel montaj
MFP.. / MQP..’li alan dagiticisi MFZ26, MFZ27, MFZ28 baglantisi

6.5.3 MFP32/MQP32 PROFIBUS arabirimli MFZ26, MFZ27, MFZ28 baglanti modiilleri

C]

MFP32
MQP32

1x24V,,

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-—-—-—-—- 1 |—————-——— - PE

1 |
x1[1]2]3]a]5]6]7]8]<amm?@aweio)
W - m o W

N N
[2] o Jd4 Jd Jd Jd Jd Jd 0

L» 19/ 20| 21|22|23|24|25|26|27JI28|29|30[31[32[33[34[35[36

{<2.5mm2 (AWG12) | " X20
T T T I
0 1
1[2[3]4[5]6][7[8]9[10[11[12][13[14][15]16][17[18
< m O < m O o 4 O¢ > > Al a )
Z Z 0 > Z9 g%l zlzl @ 2 9o @
O O O Nl N Ol O
(] [a)] [a)]
A==== m===-------o-o- SO R e e A
___'' |PROFIBUS-f; [ N O B
OE DP &
24V 24V
GND GND
1141495051

0 = Potansiyel seviyesi 0 1 = Potansiyel seviyesi 1

[
[2]

EMU metal kablo rakorlari
19-36 arasi klemens baglantilari (— sayfa 49)

Klemens baglantilan

No. isim Yén islev
X20 1 A Giris PROFIBUS-DP Veri hatti A (gelen)
2 B Giris PROFIBUS-DP Veri hatti B (gelen)
3 | DGND - PROFIBUS-DP igin veri referans potansiyeli (sadece kontrol amagli)
4 A Cikis PROFIBUS-DP Veri hatti A (giden)
5 | B Cikis PROFIBUS-DP Veri hatti B (giden)
6 | DGND - PROFIBUS-DP igin veri referans potansiyeli (sadece kontrol amagli)
7 |- - rezerve edildi
8 | VP Cikis +5 V-Cikis (maks. 10 mA) (sadece kontrol amagli)
9 | DGND - VP igin referans potansiyeli (klemens 8) (sadece kontrol amagli)
10 | - - rezerve edildi
1M1 24V Giris Moddl elektronigi ve sensorler igin 24 V besleme gerilimi
12 24V Cikis 24 V gerilim beslemesi (klemens X20/11 ile kdpru bagli)
13 | GND - Modiil elektronigi ve sensorler icin 0V24 referans potansiyeli
14 GND - Modiil elektronigi ve sensorler icin 0V24 referans potansiyeli
15 V2124 - rezerve edildi
16 V2124 - rezerve edildi
17 | GND2- - rezerve edildi
18 | GND2 - rezerve edildi
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Elektriksel montaj
Fieldbus arabirimleri MF.. / MQ.. i¢in giris / ¢ikis (I/O) baglantilari

6.6 Fieldbus arabirimleri MF.. / MQ.. icin giris / ¢ikig (I/O) baglantilari

Fieldbus arabirimleri klemensler veya M12 fis konnektorler Gzerinden baglanir.

6.6.1 Klemens ilizerinden fieldbus arabirimi baglantisi
4 dijital girigli ve 2 dijital ¢ikisli fieldbus arabirimlerinde:

MFZ.1
MEZS o pogianii urzz  MOZ1
MFZ.8 :
o o <+ o
X20| 19| 20 | 212223 |24 | 25 | 26| 27| 28] 20 | 30 [ 31 [ 32 [ 33 34| 35| 36
1
1 ,
| L
~L_| | L=
1141534475
[11 Sadece MFI23: rezerve edildi, diger tim MF.. moddilleri: V2124
1 = Potansiyel seviyesi 1
= Potansiyel seviyesi 2
No. isim | Yon Fonksiyon
X20 19 DIO Giris Sensor 1'den anahtarlama sinyali”
20 GND - Sensor 1 igin 0V24 referans potansiyeli
21 V024 | Cikis Sensor 1 igin 24 V gerilim beslemesi®)
22 | DN Girig Senso6r 2'den anahtarlama sinyali
23 | GND - Sensor 2 igin 0V24 referans potansiyeli
24 V024 | Cikis Sensor 2 igin 24 V gerilim beslemesi
25 DI2 Girig Sensor 3'den anahtarlama sinyali
26 | GND - Sensor 3 igin 0V24 referans potansiyeli
27 (V024 | Cikis Sensor 3 igin 24 V gerilim beslemesi
28 DI3 Girig Sensor 4’ten anahtarlama sinyali
29 GND - Sensor 4 igin 0V24 referans potansiyeli
30 | V024 | Cikis Sensor 4 igin 24 V gerilim beslemesi
31 | DOO Cikis Aktuatodr 1’den anahtarlama sinyali
32 | GND2 | - Aktliator 1 igin 0V24 referans potansiyeli
33 | DO1 Cikis Aktuatdr 2'den anahtarlama sinyali
34 GND2 | - Aktlator 2 igin 0V24 referans potansiyel
Aktuatodrler igin 24 V gerilim beslemesi
35 | V2124 | Girig Sadece MFI23: rezerve edildi, sadece MFZ.6, MFZ.7 ve MFZ.8’de:
Klemens 15 veya 16 ile kopriili
36 | GND2 | - Aktuatodrler igin 0V24 referans potansiyeli
sadece MFZ.6, MFZ.7 ve MFZ.8 icin: Klemens 17 veya 18 ile kopriilii

1) MFZ26J ve MFZ28J alan dadytycylarla badlantyly olarak bakym palteri geribildirim sinyali (normalde agyk
kontak) kullanylyr. Kontrol initesi Gzerinden dederlendirmek mumkuindur.
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Elektriksel montaj
Fieldbus arabirimleri MF.. / MQ.. i¢in giris / ¢ikis (I/O) baglantilari

6 dijital girisli fieldbus arabirimleri:

MFZ.1
MFZ.6 . < MF.32 MQ.32
MFZ.7 ile baglantil MF.33
MFZ.8
X20] 19 20|21|22|23 24|25|26|27|28|29|30|31|32|33|34|35|36
1
1 T [ [ T T 1
)/Lr "\'\l\
T~ |
1141764875
1 = Potansiyel seviyesi 1
No. isim Yén islev
X20 19 DIO Girig Sensor 1'den anahtarlama sinyali")
20 GND - . Sensor 1 igin 0V24 referans potansiyel
21 V024 Cikis Sensor 1 igin 24 V gerilim beslemesi')
22 DI1 Girig Sensoér 2'den anahtarlama sinyali
23 GND - . Sensor 2 icin 0V24 referans potansiyel
24 V024 Cikis Sensor 2 igin 24 V gerilim beslemesi
25 DI2 Girig Sensoér 3'den anahtarlama sinyali
26 GND - . Sensor 3 icin 0V24 referans potansiyel
27 V024 Cikis Sensor 3 igin 24 V gerilim beslemesi
28 DI3 Girig Sensor 4'ten anahtarlama sinyali
29 GND - . Sensor 4 icin 0V24 referans potansiyel
30 V024 Cikis Sensor 4 igin 24 V gerilim beslemesi
31 Dl4 Girig Sensoér 5'den anahtarlama sinyali
32 GND - . Sensor 5 igin 0V24 referans potansiyeli
33 DI5 Girig Sensoér 6’den anahtarlama sinyali
34 GND - Sensor 6 icin 0V24 referans potansiyel
35 rez. - . rezerve edildi
36 GND - Sensorler icin 0V24 referans potansiyeli

1) MFZ26J ve MFZ28J alan dadytycylarla badlantyly olarak bakym palteri geribildirim sinyali (normalde agyk
kontak) kullanylyr. Kontrol Unitesi Gizerinden dederlendirmek mimkaindur.
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Elektriksel montaj
Fieldbus arabirimleri MF.. / MQ.. i¢in giris / ¢ikis (I/O) baglantilari

6.6.2 Fieldbus arabirimlerinin M12 fig konnektéru lizerinden baglanmasi
4 dijital girigli ve 2 dijital ¢ikisl fieldbus arabirimleri MF.22, MQ.22, MF.23

» Sensorler / Aktiatorler M12 soket veya klemensler Gzerinden baglanmalidir
* Cikiglar kullanildiginda: 24 V, V2124 | GND2'ye baglanmahdir

+ Iki kanalli sensérler / aktiatérler DIO, DI2 ve DO0’a baglanmalidir. Bu durumda DI1,
DI3 ve DO1 artik kullaniimazlar

oz A
B DI1 @ DI3 @
TanT L as” e
) | W | -
GND GND GND2
L [ ] L

L
AT Y

DI1

1141778443

[11 MFZ26J ve MFZ28J alan dagiticilarla baglantili olarak DIO kullaniimamaldir

UYARI

Koruma sinifi IP65’in saglanabilmesi igin, kullaniimayan baglantilar M12 kapaklarla
1 kapatiimalidir!
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Elektriksel montaj

Fieldbus arabirimleri MF.. / MQ.. i¢in giris / ¢ikis (I/O) baglantilari

MF.22H fieldbus arabiriminde

+ Sensorler / Aktiatorler M12 soket veya klemensler Gzerinden baglanmahdir
* Cikislar kullanildiginda: 24 V, V2124 /| GND2'ye baglanmahdir
» Asagidaki sensorler / aktiatorler baglanabilir:

— 4 adet tek kanalli sensoér ve 2 adet tek kanalli aktuatér veya 4 adet iki kanalli
sensor ve 2 adet iki kanalli aktuator.

— iki kanalli sensérler / aktuatorler kullanildiginda, ikinci kanal baglanmaz.

24V 24V
S/024) o (V024) @ @
. e
DI0 —== DI2 —=g DO0 =|
[1] \/jGND qm \_7G‘ND2
® ° ®
® ® ®
&‘554){\ &354)«@@ @
DI \@_/Z‘ND DI3 A \@Z‘ND DO1 ‘J\@/jNoz

]

1141792779

MFZ26J ve MFZ28J alan dagiticilarla baglantili olarak DIO kullaniimamalidir

UYARI

kapatiimalidir!

Koruma sinifi IP65’'in saglanabilmesi icin, kullaniimayan baglantilar M12 kapaklarla
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Elektriksel montaj
Fieldbus arabirimleri MF.. / MQ.. i¢in giris / ¢ikis (I/O) baglantilari

6 dijital girisli MF.32, MQ.32, MF.33 fieldbus arabirimlerinde:

+ Sensorler M12 soket veya klemensler Uzerinden baglanmahdir

+ Iki kanalli sensérler DIO, DI2 ve Dl4’e baglanmalidir. Bu durumda DI1, DI3 ve DI5
kullaniimazlar artik.

24V
(V024)

1141961739

[11 MFZ26J ve MFZ28J alan dagiticilarla baglantili olarak DIO kullaniimamalidir
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Elektriksel montaj
Fieldbus arabirimleri MF.. / MQ.. i¢in giris / ¢ikis (I/O) baglantilari

MF.32H fieldbus arabiriminde

+ Sensorler M12 soket veya klemensler Uzerinden baglanmahdir

* Asagidaki sensérler baglanabilir:

— 6 adet tek kanalli veya 6 adet iki kanalli sensor.
— ki kanalli sensérler kullanildiginda, ikinci kanal baglanmaz.

24V
(V024)

24V
(V024)

24V
(V024)

\/ n.c )
Di4 4L\_7‘
GND GND
o
[

1142016651

[11 MFZ26J ve MFZ28J alan dagiticilarla baglantih olarak DIO kullaniimamahdir

UYARI

Koruma sinifi IP65’in saglanabilmesi igin, kullaniimayan baglantilar M12 kapaklarla
kapatiimahdir!
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Elektriksel montaj
Opsiyonel baglanti teknigi ile Bus baglantisi

Opsiyonel baglanti teknigi ile Bus baglantisi
Baglanti flang1 AF2

Baglanti flangi AF2 standart tip AFO igin alternatif olarak alan dagiticilari PROFIBUS
MFZ26F ve MFZ28F ile kombine edilebilir.

AF2'de PROFIBUS baglantisi igin bir M12 fis sistemi bulunur. Cihaz tarafina gelen
Profibus’lar icin X11 fisi ve aktarilacak PROFIBUS’lar i¢in X12 soketi mevcuttur.

M12 baglayicilar "Reverse-Key-Codierung" (B veya W kodlama olarak ta tanimlanir)
tipindedir.

1143352459

[1 Onsac

[2] M12 Fis, gelen PROFIBUS (X11)
[3] Koruyucu kapak

[4] M12 soket, giden PROFIBUS (X12)
[5] Vidali kapak M20

[6] Vidal kapak M25

AF2 baglanti flangi, PROFIBUS Direktifi No. 2.141’e "PROFIBUS igin Baglanti Teknigi"
uygundur

UYARI

Standart tip baglanti flansinin aksine, AF2 kullanildiginda MFP../MQP.. arabiriminden
baglanabilecek olan bus baglantisi artik kullaniimaz.

Eklenen son katihmcida bulunan aktarim bus baglantisi X12 yerine figli bir bus
baglantisi (M12) kullaniimahdir!
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Elektriksel montaj
Opsiyonel baglanti teknigi ile Bus baglantisi

AF2’nin
kablolanmasi ve fig
baglantilari

%
| [ e )
HaEReEaGRGR
Nt RAass

@
1143562251
M12 fig X11
Pin 1 baglanti yok
Pin 2 A hatti PROFIBUS (gelen)
@ Pin 3 baglanti yok
Pin 4 PROFIBUS B hatti (gelen)
Pin 5 baglanti yok
Vida disi Ekran veya koruyucu topraklama
M12 soket X12
Pin 1 Sonlandirma direnci i¢in 5 V’lik VP gerilim beslemesi
Pin 2 PROFIBUS A hatti (giden)
Pin 3 VP icin (Pin 1) DGND referans potansiyel
Pin 4 PROFIBUS B hatti (giden)
Pin5 baglanti yok
Vida disi Ekran veya koruyucu topraklama
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Elektriksel montaj
Opsiyonel baglanti teknigi ile Bus baglantisi

6.7.2 Baglanti flansi AF3

Baglanti flangi AF3 standart tip AFO igin alternatif olarak alan dagiticilari PROFIBUS
MFZ26F ve MFZ28F ile kombine edilebilir.

AF3’de PROFIBUS baglantisi igin bir M12 fig sistemi bulunur. Cihaz tarafina gelen
Profibus’lar icin X11 fisi ve aktarilacak PROFIBUS’lar icin X12 soketi mevcuttur. M12
baglayicilar "Reverse-Key-Codierung" (B veya W kodlama olarak ta tanimlanir)
tipindedir.

AF3’te ayrica 24 V besleme gerilimi igin bir M12 baglanti fisi X15 (4 kutuplu, normal
kodlamali) bulunur.

(8]
1145919755

[1] Onsac

[2] M12 Fig, gelen PROFIBUS (X11)

[8] M12 soket, giden PROFIBUS (X12)
[4] Rediksiyon

[5] MA12, fis, 24 V gerilim beslemesi (X15)
[6] Vidali kapak M20

[71 Koruyucu kapak

[8] Vidali kapak M25

AF3 baglanti flangi, PROFIBUS Direktifi No. 2.141’e "PROFIBUS icin Baglanti Teknigi"

uygundur.
UYARI
® Standart tip baglanti flansinin aksine, AF3 kullanildiinda MFP.. / MQP.. arabiriminden
1 baglanabilecek olan bus baglantisi artik kullanilmaz.
Eklenen son katiimcida bulunan aktarim bus baglantisi X12 yerine fisli bir bus
baglantisi (M12) kullaniimahdir!
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Elektriksel montaj
Opsiyonel baglanti teknigi ile Bus baglantisi

AF3’lin
kablolanmasi ve fig
baglantilari

BN BU WH BK
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S yel
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(OO ) ] N o ) ) o o ) o e o o 0
AANRaNNaRRIRGE
OGO

1146066315

M12 fig X11
Pin 1 baglanti yok
Pin 2 A hatti PROFIBUS (gelen)
Pin 3 baglanti yok
Pin 4 PROFIBUS B hatti (gelen)
Pin 5 baglanti yok
Vida disi = Ekran veya koruyucu topraklama

M12 soket X12
Pin 1 Sonlandirma direnci igin 5V’lik VP gerilim beslemesi
Pin 2 PROFIBUS A hatti (giden)

@ Pin 3 VP icin (Pin 1) DGND referans potansiyel
Pin 4 PROFIBUS B hatti (giden)
Pin 5 baglanti yok
Vida disi = Ekran veya koruyucu topraklama

M12 fig X15
Pin 1 Elektronik modul ve sensérler igin 24 V besleme gerilimi
Pin 2 V2124 gerilim beslemesi, aktuatorler igin 24 V

@ Pin 3 GND - Modll elektronigi 0V24 ve sensorler igin 24 V referans potansiyeli

Pin 4 GND2 - Aktuatorler icin 0V24 referans potansiyeli

58
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Elektriksel montaj
Yaklasim sensoru NV26 baglantisi

6.8 Yaklasim sensérii NV26 baglantisi
6.8.1 Ozellikler

Yaklagim sensori NV26’'nin ézellikleri:

* 6 darbe/devir

* 4l degerlendirme Uzerinden 24 artim/devir

* Enkoder fieldbus arabirimi MQ.. Gizerinden denetlenip degerlendirilebilir.
+ Sinyal seviyesi: HTL

1146134539

Sensorler arasindaki agi, bir yapisal gereklilik olarak 45°°dir.

6.8.2 Baglanti

* Yaklasim sensori NV26'y1 ekranlamis M12 kablosu (izerinden fieldbus arabirimi
MQ..’nun DIO ve DI1 giriglerine baglayin.

ﬁ_\
MOVIMOT® MQ..
( °Q boo
/
~|@ OO
-
NV26
Nr—i
% )

1146334603

* Guncel konum IPOS degiskeni H511 (ActPosMot) Uzerinden okunabilir.

« SEW-EURODRIVE enkoder denetiminin "P504 Motor enkoder denetimi" tizerinden
etkinlestirilmesini énerir.
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Elektriksel montaj
Yaklasim sensoru NV26 baglantisi

6.8.3 Baglanti semasi

NV26-enkoderden MQ.. fieldbus arabirimine olan Pin atamasi asagidaki baglanti
semasindan alinabilir:

NV26

—
O\ —BPiN3)
PNP —— PIN4 )

3 PINT )

(GND)

NV26

—
O\ B PiNs)
PNP

-5 PINT )

3 PIN4 )

[11 A veya B izi enkoder girisi

[2] Ekran

6.8.4 Enkoder degerlendirilmesi

24V (PIN1)
GND (PIN3)
DIO (PIN4)

24V (PIN1) 24V
V024)

—

GND (PIN3)
DI1 (PIN4)

®

1221377803

Fieldbus arabirimi MQ.. girigleri fabrika ayarina gére 4 ms ile suzulur. "MQX ENCODER
IN" klemens baglantisi bu sizme islevini enkoder degerlendirmesi i¢in kapatir.

601 Binareingang
602 Binareingang
603 Binareingang
604 Binareingang

608 Binareingang

I 60. Binireingdnge G

600 Binareingang

DIOZ
DIO3
DI04
DIOS
DIOOD

DIO1 |HQX GEEER IN

|1P05—E1NGM~IG

IIPOS—EINGM\IG

IHQX GEBER IN

Lllelellelle]l«]

=10] x|

1146357259

UYARI
° Diger bilgiler "Pozisyonlandirma ve Akis Kontrol Sistemi IPOSPIUS®" g| kitabinin "IPOS
1 icin MQX" boliminde, "Yaklasim sensori degerlendirmesi” altinda verilmigtir.
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Elektriksel montaj
Artimsal enkoder ES16 baglantisi

6.9 Artimsal enkoder ES16 baglantisi

6.9.1 Ozellikler
Artimsal enkoder ES 16’'nin 6zellikleri:
* 6 darbe/devir
* 4l degerlendirme Uzerinden 24 artim/devir
+ Enkoder fieldbus arabirimi MQ.. Gizerinden denetlenip degerlendirilebilir.
+ Sinyal seviyesi: HTL

1146498187

6.9.2 Fieldbus arabirimi MQ.. ile baglantili montaj

* Artirm enkoderi ES16’y1 ekranlanmis bir M12-kablo Gzerinden fieldbus arabirimi
MQ..’nun giriglerine baglayin, bkz. Bélim "Baglanti semasI" (— sayfa 62).

BRI

MOVIMOT®

1146714123

* Guncel konum IPOS degigkeni H511 (ActPosMot) Uzerinden okunabilir.

« SEW-EURODRIVE enkoder denetiminin "P504 Motor enkoder denetimi" tizerinden
etkinlestirilmesini énerir.
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6 Elektriksel montaj
Artimsal enkoder ES16 baglantisi

6.9.3 Baglanti semasi

ES16 MQ..
24V
A (V024)
A (K1) T /———DIO0 (PIN4) -
A (K1) ! P T -~ Dn
@ B (K2) —F— - DI (PIN2) (/ ‘<)
+ kg | BIR2) o DIO
SSLTKBZKCOQ EZKéo C (K0) Do L U
C (K0) b L GND
uB ——— V024 (PIN1) o
1 i~ GND (PIN3)
® ®
{ ]
1146738827
UYARI

DI1 giris soketine bagka bir baglanti yapiimamalidir!

6.9.4 Enkoder degerlendirilmesi

Fieldbus arabirimi MQ.. girisleri fabrika ayarina gére 4 ms ile suzulur. "MQX ENCODER
IN" klemens baglantisi bu sizme islevini enkoder degerlendirmesi icin kapatir.

I 60. Binireingdnge G

(O x|

600 Bin&areingang DIO1 |HQX GEEER IN

601 Bin&reingang DIOZ |1p05_E1NGmc

602 Bin&reingang DIOS |1p05—EINGj_NG

603 Binareingang DI04 |

604 Bin&reingang DIOS |

Ll e (el

608 Bindreingang DIOO IHQX GEEER IN

1146357259
UYARI
° Diger bilgiler "Pozisyonlandirma ve Akis Kontrol Sistemi IPOSPUS®" g| kitabinin "IPOS
1 icin MQX" boéliminde, "Yaklasim sensori degerlendirmesi” altinda verilmistir.
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Elektriksel montaj
Artimsal enkoder EI76 baglantisi

6.10 Artimsal enkoder EI76 baglantisi

6.10.1 Ozellikler
Artimsal enkoder E176 hall sondalari ile donatiimistir. Ozellikleri:
* 6 darbe/devir

* 40 degerlendirme Uzerinden 24 artim/devir

* Enkoder fieldbus arabirimi MQ.. Gizerinden denetlenip degerlendirilebilir.
+ Sinyal seviyesi: HTL

1197876747

6.10.2 Fieldbus arabirimleri baglantisi

MOVIMOT® frekans cevirici motora monte edildiginde, takili olan enkoder EI76 dahili
olarak, tahrik Gnitesindeki baglanti kutusunda bulunan bir M12-figli baglantiya baglanir.

* Bu M12 fig baglantisini bir M12 kablo lzerinden MQ.. fieldbus arabiriminin girig
soketine baglayin (bkz. "Frekans geviricinin motora baglantisinda baglanti semasi”
(— sayfa 64)).

S 1

EI76

1
MOVIMOT®

1219341195

* Guncel konum IPOS degigkeni H511 (ActPosMot) Uzerinden okunabilir.

« SEW-EURODRIVE enkoder denetiminin "P504 Motor enkoder denetimi" tizerinden
etkinlestirilmesini énerir.
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6 Elektriksel montaj
Artimsal enkoder EI76 baglantisi

6.10.3 Frekans geviricinin motora baglantisinda baglanti gemasi

MOVIMOT® frekans gevirici motora monte edildiginde, enkoder MQ.. fieldbus
arabirimine her iki tarafi figli, ekranlanms bir M12 kablo izerinden baglanir.

iki sekilde baglanti mimkindur:

Tip 1: AVSE
MQ..
24V
Ewe (V024)
PIN1: +UB — L2 24V (PIN1) " —on
PIN2: B (sin) ——t (i DM (PIN2) (APL
PIN3: GND —i— i GND (PIN3) oio—\ j)
PIN4: A (cos) ——i L DIO (PIN4) GND
S ¥ o
® ©)
o
1512848651
Tip 2: AVRE
MQ..
EI76 24V .
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, (V024)
PIN1: +UB \‘. 24V (PIN1) -~ A=y
PIN2: GND  —F— F—i— GND (PIN3) /APL
PIN3: A (cos) —— —— DIO (PIN4) ( )
PIN4: A (cos) | | L AN S
PIN5: B (sin) — —— DI1 (PIN2) GND
PING: B (sin) [ o
@ ®

1221242891

UYARI \
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Elektriksel montaj
Artimsal enkoder EI76 baglantisi

DI1 giris soketine bagka bir baglanti yapiimamalidir!

6.10.4 Frekans geviricinin alan dagiticisina baglantisinda baglanti semasi
MOVIMOT® frekans cevirici alan dagiticisina monte edildiginde (motora yakin montaj),
ekranli baglanti kablosu klemenslerle tahrik Unitesi baglanti kutusuna baglanir ve MQ..
fieldbus arabiriminin giris soketine takilir.

EI76

PIN5: +UB 24V (PINY) (

PIN6: GND : ; : . GND (PIN3) DI0 »@

PIN7: A (cos) —— — DIO (PIN4) GND
12345678910 PINB:A(COS) .

PIN9: B (sin) — — DI1 (PIN2)

PIN10: B (sin) N

® ® 5
1244530187
UYARI

DI1 giris soketine bagka bir baglanti yapiimamalidir!
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6 Elektriksel montaj
Artimsal enkoder EI76 baglantisi

6.10.5 Enkoder degerlendirilmesi

Fieldbus arabirimi MQ.. girisleri fabrika ayarina gére 4 ms ile suzulur. "MQX ENCODER
IN" klemens baglantisi bu sizme islevini enkoder degerlendirmesi icin kapatir.

i 60. Binireinginge Grundgeral

=101 x|

600 Binareingang DIO1 |HQX GEEER IN :]

601 Bindreingang DIO2 |1p05_EINGm5 :]

602 Bin#&reingang DIO3 |1p05.—E1NGj_NG j

603 Bin&reingang DIO4 | j

604 Bind&reingang DIOS | j

608 Binareingang DIOO |HQX CEEER IN j

1146357259

UYARI
° Diger bilgiler "Pozisyonlandirma ve Akis Kontrol Sistemi IPOSPIUS®" g| kitabinin "IPOS
1 icin  MQX" boliminde, Ozellikle "Yaklasim sensori degerlendirmesi” kisminda

verilmistir.
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Elektriksel montaj
Hibrid kablo baglantisi

6.11 Hibrid kablo baglantisi
6.11.1 Alan dagiticisi MFZ.3. veya MFZ.6. ile MOVIMOT arasindaki hibrid kablo (Par¢ga numarasi

0186 725 3)

b

MFZ.3 MFZ.6

1146765835
Klemens baglantilan
MOVIMOT® klemensi Damar rengi / Hibrid kablo tanimi
L1 siyah / L1
L2 siyah / L2
L3 siyah / L3
24V kirmizi / 24 V
1 beyaz /0 V
RS+ turuncu / RS+
RS- yesil / RS-
PE klemensi yesil-sari + Ekran sonu
Dénme ybéniiniin
etkinlik durumu
dikkate alinmalidir
UYARI
® istenen dénme yéniiniin etkin olup olmadigini kontrol edin. Ayrintili bilgiler icin "AC
1 motor DRS/DRE/DRP’li MOVIMOT® MM..D " isletme kilavuzunun "Devreye alma .."
bolimine bakin.
N S . o Sadece sola donis mimkin;
2 3 5 Her iki yon de etkin 3 5 Sag@a doénuls degerleri ayarlandiginda
tahrik Gnitesi durur
o »|—| Sadece saga déniis mimkin; o -l
2 DY) istenen sola dénus degerleri 2 By} Tabhrik Unitesi inhibite veya duruyor

ayarlandiginda tahrik Unitesi durur
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Elektriksel montaj
Hibrid kablo baglantisi

6.11.2 Alan Dagiticisit MFZ.7. veya MFZ.8. ile AC Motor Arasindaki Hibrid Kablo (Par¢ca Numarasi

0 186 742 3)

T .
e et oresee
fe%e%%

MFZ.8 MFZ.7

KR
atotetetotetetetotetatotetetotesesatenesoy
KRR

1147265675

UYARI

Kablonun dis ekrani bir EMU uyumlu metal kablo rakoru tzerinden motor klemens

kutusunun gévdesine baglanmalidir.

Klemens baglantilan

Motor klemensi

Damar rengi / Hibrid kablo tanimi

u1 siyah / U1

V1 siyah / V1

w1 siyah / W1

4a kirmizi / 13

3a beyaz / 14

5a mavi/ 15

1a siyah / 1

2a siyah / 2

PE klemensi yesil-sari + Ekran sonu (i¢ ekran)
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Elektriksel montaj
Tus takimlari baglantisi

6.12 Tus takimlari baglantisi
Manuel kullanim i¢cin MFG11A veya DBG tus takimi kullanilabilir. Tus takimi DGB ile
ayrica parametre ayarlama, ariza teshis ve denetleme islevleri de sunulur.

Tus takimlarinin iglevleri ve kullanimlari ile ilgili bilgiler i¢in, "Tui takimlan" bélimuane
bakiniz (— sayfa 117).

6.12.1 Tusg takimi MFG11A’nin baglanmasi
Kullanma unitesi MFG11A, fieldbus arabirimi yerine, herhangi bir MFZ.. baglanti
moduline takilabilir.

1187159051
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Elektriksel montaj
Tus takimlari baglantisi

6.12.2 DBG tug takimi baglantisi

Tus takimi DBG60B dogrudan fieldbus arabirimi MF../MQ.. diyagnoz arabirimine
baglanir. DKG60B opsiyonlu tus takimini 5 m uzatma kablosu ile de baglanabilir.

~0

DKG60B

1188441227
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Elektriksel montaj
PC baglantisi

6.13 PC baglantisi

Diyagnoz arabirimi asagdidaki opsiyonlara sahip normal bir PC’ye baglanabilir:
» USB arabirimli USB11A, parga numarasi 0 824 831 1 veya
* RS-232 arabirimli UNS21B, parga numarasi 1 820 456 2

USB11A OXOKCS
UsB RJ10
- O O
MF../MQ..
PC + Q
MOVITOOLS
UwS21B
- — i RJ10
RS-232 = =
1195112331

Teslimat icerigi:

* Arabirim adaptori

* RJ10 fis konnektorli kablo

* Arabirim kablosu USB (USB11A) veya RS-232 (UWS21B)
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Devreye alma

7 Devreye alma
7.1  Devreye alma

UYARI

1

Bu bolimde MOVIMOT® MM.D ve Cnin Easy modunda devreye alinmasi
aciklanmaktadir. MOVIMOT® MM..D’nin uzman modunda devreye alinmasi bilgileri
icin "AC motor DRS/DRE/DRP’li MOVIMOT® MM..D" isletme kilavuzuna bakin.

A TEHLIKE!

MOVIMOT® frekans cevirici cikartiip takilmadan o©nce sebeke geriliminden
ayrilmalidir. Sebeke baglantisi kesildikten sonraki bir dakika igerisinde hala tehlikeli
gerilimler mevcut olabilir.

Elektrik soku nedeniyle can kaybi veya agir yaralanmalar.

« MOVIMOT® frekans ceviricinin enerjisini kesin ve yanlhglikla tekrar baglanmamasi
icin emniyete alin.

+ Daha sonra da en az 1 dakika bekleyin.

MOVIMOT® frekans ceviricinin ve fren direnci gibi harici opsiyonlarin ylzeyleri
(6zellikle sogutucu govdenin ylzeyi) isletme esnasinda ¢ok fazla isinabilir.

Yanma tehlikesi.

« MOVIMOT® frekans cevirici ve harici opsiyonlara tamamen soguduktan sonra
dokunulmalidir.

UYARILAR

* Fieldbus arabirimini (MFP / MQP) s6kme / takma isleminden énce DC-24-V gerilim
beslemesinin kapatiimasi gerekir!

* Gelen ve aktarilan PROFIBUS'In bus baglantisi baglanti modeline entegre
edildiginden, modul elektronidi ¢ikartilsa dahi, PROFIBUS hattinda kesinti olmaz.

» Ayrica "Alan Dagiticisinin Devreye Alinmasi igin Ek Uyarilar" bolimuandeki uyarilar
da dikkate alinmaldir (— sayfa 110).

UYARILAR

+ Devreye almadan 6nce durum LED’inin boya koruma kapagini gikartin.

» Devreye almadan 6nce etiketin boya koruma folyosunu sokiin.
» Koruyucu kapaklarin talimatlara uygun olarak monte edilip edilmedigini kontrol edin.

+ Sebeke kontaktéri K11 igin 2 saniyelik minimum kapanma siresine uyulmalidir.
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1. MOVIMOT® frekans geviricinin ve PROFIBUS arabiriminin (MFZ21, MFZ23, MFZ26,
MFZ27 veya MFZ28) baglantilarinin dogru oldugunu kontrol edin.

2. MOVIMOT® frekans ceviricinin DIP anahtari S1/1%i (ilgili MOVIMOT® isletme
kilavuzuna bakiniz) "ON" (= Adres 1) konumuna getiriniz.

pilsininin

1158400267

3. MOVIMOT® frekans ceviricideki f1 istenen deger potansiyometresi tizerindeki vidali
kapagi sokin.

4. istenen deger potansiyometresi f1 ile maksimum devir sayisini ayarlayin.

f [Hz] 1004

[ e Rk el sttt ks Sl shekelele s Rl shelelelel e B
»

0123456 7 8 9 10 [1]

1158517259

[1]1 Potansiyometre konumu

5. istenen deger potansiyometresinin vidall kapagini contasi ile birlikte tekrar yerine

takin.
UYARI
® » Teknik verilerde belirtilen korunma sinifi sadece, istenen deger potansiyometresinin
1 ve X50 diyagnoz arabiriminin vidali kapaklari dogru monte edildiginde gegerlidir.
+ Kapak yoksa veya yanlis monte edildi ise, MOVIMOT® frekans geviricide hasar
olusabilir.

6. Anahtar f2 ile minimum frekansi f,;;, ayarlayin.

Fonksiyon Ayar ‘

Anahtar pozisyonu 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Minimum frekans f,;, [HZ] 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40
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7. Rampa suresi fieldbus Gzerinden verilmemisse (2 PD), rampa zamanini MOVIMOT®
frekans geviricideki t1 anahtari ile ayarlayin. Rampa zamanlari, istenen degerdeki Af
= 50 Hz degismeyi dikkate alir.

islev Ayar
Anahtar pozisyonu 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Rampa zamani t1 [s] 0.1 0.2 0.3 0.5 0.7 1 2 3 5 7 10

8. MOVIMOT® icin istenen dénme ydnunun etkin olup olmadigini kontrol edin.

Klemens R Klemens L Anlami
aktif aktif * Her iki yon de etkin
zl |CC
Y ol
aktif ‘ aktif degil + Sadece saga donus etkin
+ Istenen sola doniis deg@erleri ayarlandidinda tahrik Unitesi
durur
=zl |C
N o (_n:
aktif degil ‘ aktif + Sadece sola donis miimkin
Istenen saga donus degerleri ayarlandiginda tahrik tnitesi
C C durur
>
N |
aktif degil ‘ aktif degil » Tahrik Gnitesi bloke edilir veya durur
zl ICC
N [a'a |

9. Fieldbus arabirimi MFP / MQP’de PROFIBUS adresini ayarlayin. PROFIBUS adresi
DIP anahtar (1 ile 7 arasindaki) ile ayarlanir (fabrika ayari: Adres 4).

W= 2

W 2°x0= 0 |
25x0= 0 i
@- N [1] Ornek: Adres 17
‘ w 2°x 1 =16 [2] Anahtar 8 = Reserve edilmigtir
< 3 —
‘ 2’x0=0 [1] Adres 0 ile 125 arasi: gecerli adres
"” 2x 0= 0 Adres 126: desteklenmez
] Adres 127: Broadcast
B~ 2'xo0= o
@ 2°x 1= 1
17 |
1148935435
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Herhangi bir bus adresi i¢cin DIP anahtar konumlarinin nasil tespit edilecegi asagidaki
tabloda, Adres 17 drneginde gosterilmektedir.

Hesaplama Kalan DIP anahtar konumu Deger
17/2=8 1 DIP 1 ="ON" 1
8/2=4 0 DIP 2 = "OFF" 2
4/2=2 0 DIP 3 = "OFF" 4
2/2=1 0 DIP 4 = "OFF" 8
1/2=0 1 DIP 5 ="ON" 16
0/2=0 0 DIP 6 = OFF" 32
0/2=0 0 DIP 7 = "OFF" 64

10.Fieldbus arabirimi MFP / MQP’nin Bus sonlandirma direngleri son Bus katilimciya
baglanmalidir.

+ MFP/MQP bir PROFIBUS segmaninin sonunda bulunuyorsa, PROFIBUS
sebekesi baglantisi yalnizca gelen PROFIBUS hatti (zerinden yapilir
(Klemens 1/2).

* Bus sistemindeki refleksiyon vb. parazitlerin 6nlenebilmesi igin, PROFIBUS
segmentine fiziksel olarak ilk ve son katiimcilarda sonlandirma direngleri
baglanmalidir.

* Bus sonlandirma direngleri MFP / MQP fieldbus arabirimi Gzerinde hazirdir ve
2 DIP anahtar (asagidaki resme bakiniz) tzerinden etkinlestirilebilirler. Bus
sonlandirmasi EN 50170’e goére (Cilt 2) A tipi kablo ile yapiimahdir!

Bus sonlandirma ON = agik  Bus sonlandirma OFF = kapali
Fabrika ayari

@ -
e
= o =z o
@ @

1148939147 1148956299

UYARI
Baglanti flangl AF2 veya AF3’li alan dagiticisi kullanildiginda:

1 Baglanti flang1 AF2 / AF3 kullanildiginda, MFP / MQP moduliindeki bus sonlandirma

artik kullanilmamalhdir. Son katihmcida bulunan aktarim bus baglantisi X12 yerine fisli
bir bus sonlandirma (M12) kullaniimahdir (ayrica "M12 fis konnektor tGzerinden fieldbus
arabirimleri baglantisi” bolimine bakiniz (— sayfa 51)).

11.MOVIMOT® frekans cevirici ve MFP / MQP mahfazasinin kapagini alan dagiticiya
yerlestirin ve vidalarini sikin.

12.PROFIBUS arabirimi MFP / MQP ve MOVIMOT® frekans ceviricinin DC 24 V gug
kaynagini agin. Simdi MFP / MQP’nin yesil "RUN" LED’i yanmali ve konfiglirasyon
dogru ise kirmizi "SYS-F" LED’i sGnmelidir.

13.MFP / MQP PROFIBUS arabiriminin projelendiriimesine DP-Master ile devam edin.
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PROFIBUS Master Konfigurasyonu (Projelendirilmesi)

7.2 PROFIBUS Master Konfigiirasyonu (Projelendirilmesi)
DP-Master’in projelendiriimesi igin "GSD dosyalari" mevcutlardir. Bu disketteki dosyalar
projelendirme yazihmindaki 6zel dizinlere kopyalanir ve bu yazilim igerisinde
glncellegtirilir. ~ Ayrintili ~ bilgiler ilgili  projelendirme yazilimlarinin  kullanma
kilavuzlarindan alinabilir.
UYARI
P Bu GSD dosyalarinin en giincelleri asagidaki internet adresinden indirilebilir:
1 http://www.SEW-EURODRIVE.com
7.21 PROFIBUS-DP arabirimi MFP/MQP’nin projelendirilmesi

» GSD disketindeki README.TXT dosyasi dikkate alinmalidir.

» Disketteki "SEW_6001.GsSD" adli GSD dosyasini (surim 1.5ten itibaren) yazilimda
verilen yonergelere gore yukleyin. YUkleme basarildiginda, "slave" katilimcilarinda
cihazin adi "MFP/MQP + MOVIMOT" goérunr.

+ PROFIBUS yapisina "MFP/MQP + MOVIMOT" adi altinda bir fieldbus arabirim
modull ilave edin ve bir PROFIBUS adresi verin.

» Uygulama igin gerekli islem verilerini secin ("PROFIBUS arabirimi MFP’nin
Fonksiyonu" (— sayfa 85) veya "PROFIBUS arabirimi MQP’nin Fonksiyonu"
(— sayfa 85) bélimuine bakiniz).

» Projelendirilen veri genislikleri i¢in 1/O veya periferi adreslerini girin. Konfiglirasyonu
hafizaya kaydedin.

+ Uygulama programiniza MQP/MFP ile veri alig verigini ilave edin. igslem verilerinin
aktarilmasi surekli degildir. SFC14 ve SFC15 islem verilerinin aktarimi igin
kullanilamazlar ve sadece parametre kanali igin gereklidirler.

* Proje bellege alinip DP-Master'a yuklendikten ve DP-Master baglatildiktan sonra
MFP / MQP Uizerindeki "BUS-F" LED’i sénmelidir. Bu LED s6nmezse, PROFIBUS’In
sonlandirma direngleri ile kablolamasini ve projelendirmeyi, 6zellikle PROFIBUS
adresini kontrol edin.
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MFP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu
Islem verileri ve sensor / aktuator islenmesi

8 MFP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu
8.1 lslem verileri ve sensér / aktiiatér islenmesi

PROFIBUS arabirimleri MFP ile MOVIMOT® AC motorlarin kontroliniin yani sira, dijital
giris ve c¢ikis klemenslerine ilave sensorler / aktiatérler baglanabilir. Bu durumda
PROFIBUS-DP protokoliine, MOVIMOT islem verilerinin arkasina bir /O bayti ilave
edilir. Burada ilave dijital MFP giris cikislari bulunur. islem verileri, SEW tahrik nitesi
frekans geviricileri igin standart MOVILINK® profiline gore kodlanir ("MOVILINK®—Cihaz
profili" bélimine (— sayfa 127) bakiniz).

8.1.1 PROFIBUS-DP konfigiirasyonu "3 PD + I/O"

MOVIMOT® + MF..

PO

| po1 | po2 | o3

| en | P2 | P

- PI

1149187595

PO islem gikis verileri PI islem girig verileri
PO1 Kontrol kelimesi PI1 Durum kelimesi 1
PO2 Devir sayisi [%] P12 Cikig akimi
PO3 Rampa P13 Durum kelimesi 2
DO  Dijital ¢ikislar DI Dijital girigler
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MFP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu
Giris / ¢ikis baytlarinin yapisi

.

8.2  Giris / ¢ikis baytlarinin yapisi
8.21 MFP21/22

rezerve edilmigtir,
Deger =0

Cikis klemensi DO 1

Cikis klemensi DO 0
| [ [ [ [ | |
# 7 6 5 4 3 2 1 (] #

Byte: Dijital Cikiglar

Fieldbus MFP21 / 22
Master

Byte: Dijital Girigler

4— 7|1 6| 5| 4| 3| 2]n1 0 4—
|_I_J—| |— Girig klemensi DI 0

Giris klemensi DI 1

Giris klemensi DI 2

Girig klemensi DI 3

rezerve edilmistir,
deger =0

8.2.2 MFP32

Fieldbus MFP32
Master Byte: Dijital Girigler

h 7 6 5 4 3 2 1 0 h
| | |— Giris klemensi DI 0

Giris klemensi DI 1

Giris klemensi DI 2

Giris klemensi DI 3

Giris klemensi DI 4

Giris klemensi DI 5

rezerve edilmistir,
deger =0
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MFP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu
DP konfiglrasyonu

8.3

DP konfigiirasyonu

Genel olarak, ilgili MFP uygulamasi tarafindan desteklenen fonksiyonlar
yapilandirilabilir. Buna ragmen mevcut olan fonksiyonlar devre digi birakilabilir, 6rn. bir
MFP21°’de " ... + DI" secilerek dijital ¢ikislar projeden ¢ikartilabilir.

Farkh MFP varyasyonlari ile farkli DP yapilandirmalari mimkiindir. Asagidaki tabloda
mumkin olan tim DP yapilandirmalari ve desteklenen MFP uygulamalari verilmistir.
"DP Tanim!" sitununda DP-Master projelendirme yaziliminin ondalik tanimlar teker
teker verilmigtir.

isim Desteklenen | Agiklama DP Tanimi
MFP 0 1 2
uygulamasi

2PD Tim MFP MOVIMOT® kontrolii 2 islem kelimesi M34ec | Ogec | —
uygulamalari | Uzerinden

3PD Tim MFP MOVIMOT® kontrolii 2 islem kelimesi M44ec | Ogec = —

uygulamalari | Gzerinden

0PD+DIDO  MFP21/22  MOVIMOT® kontrol edilmez, sadece dijital giris | Ogec | 48gec | —
ve cikiglar islenir

2 PD + DI/DO MFP21 /22 MOVIMOT® 2 islem kelimesi Gizerinden kontrol | 1134eg | 48gec = —
edilir ve dijital giris ¢ikislar islenir

3 PD + DI/DO MFP21 /22 MOVIMOT® 2 islem kelimesi (izerinden kontrol | 1144ec | 48gec = —
edilir ve dijital giris ¢ikislar iglenir

0 PD + DI Tim MFP MOVIMOT® kontrol edilmez, sadece dijital Ogec | 16gec = —
uygulamalari | girigler iglenir. MFP’nin dijital ¢ikislari
kullaniimaz!
2PD +DI Tum MFP MOVIMOT® 2 islem kelimesi (izerinden kontrol 1M3gec | 16dec | —

uygulamalari | edilir ve dijital girigler islenir.
MFP’nin dijital ¢ikiglar kullaniimaz!

3 PD +DI Tim MFP MOVIMOT® 3 islem kelimesi (izerinden kontrol M44ec | 16gec = —
uygulamalari | edilir ve dijital girigler islenir.
MFP’nin dijital ¢ikislar kullaniimaz!

Genel Tim MFP Ozel yapilandirmalara ayriimigtir Ogec | Ogec | Ogec
konfigiirasyon | uygulamalari

El kitabi — PROFIBUS Arabirimleri, Alan Dagiticilari
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MFP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu
LED gostergesinin anlami

.

8.4 LED gdéstergesinin anlami
PROFIBUS arabirimi MFP’de 3 diyagnoz LED’i bulunur.
* "RUN" LED'’i (yesil) normal isletme durumunu gdsterir.
+ "BUS-F" LED’Il (kirmizi) PROFIBUS-DP’deki hatalari gosterir.
« "SYS-F" LED’i (kirmizi) MFP PROFIBUS arabiriminin veya bir MOVIMOT® frekans
ceviricinin sistem hatalarini géstermek icin kullanilir.
UYARI
® "SYS-F" LED'’i "OPD+DI/DO" ve "0PD+DI" DP konfiglrasyonunda genelde islevsizdir.
N
SEWIN©)
1149342347
8.4.1 "RUN" LED’inin (yesil) Durumlan
RUN BUS-F A SYS-F | Anlami Hata giderilmesi
Acik X X *  MFP Modil donanimlari TAMAM -
Acik Kapali | Kapali | = MFB normal galigiyor -
«  MFP ile DP-Master ve MOVIMOT®
arasinda veri aligverigi (Data-
Exchange)
Kapali X X * MFP galismaya hazir degil «  DC 24V gig kaynagini
+ DC-24-V besleme gerilimi yok kontrol edin.
*  MFP arabirimini tekrar agin.
Bu hata tekrarlanirsa moduli
degistirin.
yanip X X PROFIBUS adresi 125’ten daha * Fieldbus arabirimi MFP’de
sonuyor blyuk olarak ayarlanmig PROFIBUS adresinin ayarini

x = herhangi bir durumda
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MFP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu
LED gostergesinin anlami

8.4.2

8.4.3

"BUS-F" LED’inin (kirmizi) durumlari

RUN BUS-F | SYS-F | Anlami Hata giderilmesi
Agik Kapal X * MFP ile DP-Master arasinda -
veri aligverisi (Data-Exchange)
Acik yanip X * Baud hizi taniniyor, fakat DP * DP-Master’in projelendirmesini
soOniiyor Master tarafindan kontrol edin
adreslenmiyor
+ DP-Master’da MFP
projelendiriimemis veya yanlis
projelendirilmis
Acik Acik X * DP-Master baglantisi yok *  MFP’nin PROFIBUS-DP
* Baud hizi MFP tarafindan baglantisini kontrol edin
taninmiyor * DP-Master’i kontrol edin
*  Bus kesintisi * PROFIBUS-DP- aginizdaki tim
+ DP-Master devre digi kablolari kontrol edin

x = herhangi bir durumda

"SYS-F" LED’inin (kirmizi) Durumlari

RUN | BUS-F SYS-F | Anlami Hata giderilmesi
Acik X Kapali |+ MFP ve MOVIMOT® normal -
isletme durumunda
Acik X 1xyanip + MFP’nin isletme durumu «  Kontrol Ginitesindeki MOVIMOT®
sonuyor NORMAL, MOVIMOT® hata durum kelimesi 1’deki hata
bildiriyor numarasini degerlendirin

« Hatanin giderilmesi igin
MOVIMOT® isletme kilavuzunu
dikkate alin

« MOVIMOT® ve gerekiyorsa
kontroll (kontrol kelimesi 1’deki
reset biti) resetleyin

Acik X 2xyanip - PO verileri inhibite oldugundan, + MOVIMOT® tizerindeki DIP
soniiyor MOVIMOT® DP-Master'den anahtari S1/1..4’U kontrol edin.
gelen istenen degerlere * PO verilerinin enable olabilmesi
reaksiyon gostermiyor. icin RS-485 Adres 1'i ayarlayin
Acik X Acik «  MFP ile MOVIMOT® arasindaki |+ MFP ile MOVIMOT® arasindaki
iletisim arizali veya kesildi elektrik baglantisini kontrol edin
(RS+ ve RS- klemensleri)

+ "Elektrik Tesisat" ve "EMU
acisindan Tesisat Planlamasi”
bélimlerine de bakiniz
(— sayfa 34)

« Alan dagiticisindaki bakim « Alan dagiticisindaki bakim
salteri "OFF" konumunda salterinin ayarini kontrol edin

x = herhangi bir durumda

El kitabi — PROFIBUS Arabirimleri, Alan Dagiticilari
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8.5

8.5.1

8.5.2

MFP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu
MFP Sistem Hatasi / MOVIMOT® Hatasi

MFP Sistem Hatasi / MOVIMOT® Hatasi

MFP fieldbus arabirimi bir sistem hatasi bildirdiginde ("SYS-F" LED’i slrekli olarak
yanar), MFP ile MOVIMOT® arasindaki iletisim kesilir. Bu sistem hatasi 914ec hata kodu
olarak, diyagnoz kanali ve iglem girig verileri durum sdzcikleri Gzerinden PLC’ye
gonderilir.

Bu sistem hatasi genelde kablolama hatalarina veya MOVIMOT® frekans
ceviricide 24 V besleme problemlerine igaret eder. Kumanda s6zciigii iizerinden
RESET miimkiin degildir! iletisim baglantisi tekrar saglandiginda, bu hata
kendiliginden geri gekilir.

MFP ve MOVIMOT® frekans geviricinin elektrik baglantilarini kontrol edin. Artik gecerli
MOVIMOT® durum bilgileri mevcut olmadigindan, bir hata olustugunda islem giris
verileri geride belirli bir Bit deseni birakirlar. Kontrol Unitesi icerisindeki dederlendirme
icin artik sadece, durum s6zcligu biti 5 (ariza) ve hata kodu kullanilabilir. Diger tim
bilgiler gegersizdir!

islem giris kelimesi Hex Anlami
degeri

P11: Durum kelimesi 1 5B20pex Hata kodu 91 (5Byey), Bit 5 (ariza) = 1 Diger durum
bilgileri gegersizdir!

P12: Akim degeri 0000pex Bu bilgi gegersizdir!

PI3: Durum kelimesi 2 0020pex Bit 5 (ariza) = 1 Diger durum bilgileri gegersizdir!

Dijital giriglerin giris baytlari XXhex Dijital giriglerin giris bilgilerinin guincellestiriimesi devam
eder!

Dijital giriglerin giris bilgilerinin glincellestiriimesi devam eder ve bdylece kontrol Unitesi
icerisinde degerlendirilebilirler.

PROFIBUS-DP zamanagimi

PROFIBUS DP lizerinden veri aktarimi bozuldugunda veya kesildiginde MFP fieldbus
arabiriminde yanit denetleme siiresi geger (DP-Master’da projelendirildiginde). "BUS-F"
LED’i yanar (veya yanip soOner) ve yeni kullanici verileri alinmadidini gosterir.
MOVIMOT® elektronidi en son gecerli rampada yavaglar ve yakl. 1 saniye sonra
"isletmeye hazir" rélesi atar ve bir ariza mesaji verilir.

Dijital ¢ikislar yanit denetleme suresi sonunda resetlenir!

DP-Master aktif / kontrol {initesi arizali

PLC "RUN" durumundan "STOP" durumuna degistiginde, bitiin islem ¢ikis verileri DP-
Master tarafindan sifirlanir. MOVIMOT® frekans gevirici 3 PD isletmesinde istenen
rampa degeri = "0".

DOO0 ve DO1 dijital ¢ikislari da DP-Master tarafindan resetlenir!
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MFP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu
Diyagnoz

8.6 Diyagnoz

8.6.1 Slave diyagnoz verileri
PROFIBUS arabirimi MFP olusan tim hatalari PROFIBUS-DP’nin diyagnoz kanali
Uzerinden kontrol Unitesine bildirir. Bu hata mesajlar kontrol tnitesi igerisindeki ilgili
sistem fonksiyonlar (6rn. PLC S7-400'de diyagnoz alarmi OB 82/SFC 13) tarafindan
degerlendirilir.
Asagidaki sekilde, EN 50170e (Cilt 2) gore diyagnoz bilgilerinden ve (MOVIMOT® MFP
hatasi durumunda) cihaza ait diyagnoz verilerinden olusan verilerin yapisi
gorilmektedir.

Bayt 0: Terminal durumu 1 .
Bayt 1: istasyon durumu 2 .
Bayt 2: istasyon durumu 3 d
Bayt 3: DP-Master adresi d
Bayt 4: Ident-Nummer High [60] b
Bayt 5: Ident-Nummer Low [01] d
Bayt 6: Header [02] X
Bayt 7: MOVIMOT® / MFP hata kodu X
* DIN/EN

X Sadece hata durumunda
[...] MFP’nin sabit kodlari bulunur, digerleri degistirilebilir

Bayt 0 - 3 kodlamasi EN 50170’de (Cilt 2) tanimlanmistir. Bayt 4, 5 ve 6'da genelde
sekilde gosterilen sabit kodlar bulunur.

Bayt 7’de:

«  MOVIMOT® hata kodlari (ilgili MOVIMOT® isletme kilavuzuna bakiniz) veya

« MFP hata kodlari: Hata kodu 914, = SYS-FAULT ("MFP Sistem Hatalari/
MOVIMOT® Hatalar" — sayfa 82)

El kitabi — PROFIBUS Arabirimleri, Alan Dagiticilari
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MFP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu
Diyagnoz

8.6.2 Alarmin agilip/kapatiimasi

Yapilmasi
gerekenler

Projelendirme igin
bir 6rnek

Tum hata bilgileri dogrudan giris islem verileri durum kelimeleri (izerinden kontrol
Unitesine aktarilir. Bu nedenle, PROFIBUS-DP’nin uygulamaya 6zel parametreleri, bir
MOVIMOT®/ MFP hatasi sonucu diyagnoz alarmi verilmeyecek sekilde ayarlanmalidir.

Uyari: Bu mekanizma ile sadece, bir MOVIMOT® veya MFP hatasiI sonucu diyagnoz
alarmi verilmesi kapatilir. Fakat, PROFIBUS-DP sistemi DP-Master'de her zaman icin
diyagnoz alarmlari verebilir. Bu sebepten kontrol dnitesinde ilgili organizsyon moddulleri
(S7-400 icin OB82) mevcut olmaldir.

Bir DP-Slave projelendirilirken her DP-Master'da ayrica uygulayiciya 6zgi parametreler
tanimlanabilir ve bu parametreler PROFIBUS-DP’nin baslangica déniis durumunda
slave’e aktanlir. MFP arabirimi igin uygulayiciya 6zgu 10 parametre verisi
ongorulmustir ve simdiye kadar bunlardan sadece Bayt 1'e asagidaki fonksiyon
atanmistir:

Bayt: | gecerli deger Fonksiyon

0 00hex rezerve edildi

1 00hex MOVIMOT® / MFP hatasinda diyagnoz alarmi verilir
01hex MOVIMOT® / MFP hatasinda diyagnoz alarmi verilimez

2-9 00hex rezerve edildi

Burada belirtiimeyen tim degerler gecgersizdir ve PROFIBUS arabirimi MFP’de hata
verirler.

Parametre belirleme verileri islev
(hex)

00,00,00,00,00,00,00,00,00,00, Hata durumunda da diyagnoz alarmlari olusturulur
00,01,00,00,00,00,00,00,00,00, Hata durumunda diyagnoz alarmi verilmez
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MQP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu
Varsayilan program

9 MQP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu

Kontrol Unitesi entegre edilmis MQP PROFIBUS modilleri (MFP moddullerinde de
oldugu gibi) MOVIMOT® frekans ceviriciler igin konforlu bir fieldbus baglantisi saglarlar.
Kontrol fonksiyonlari ile donatildiklarinda, tahrik Unitesinin fieldbus ve entegre edilmis
I/O’lar Uzerinden gelen harici verilere nasil reaksiyon gdsterecegini kendiliginden
belileme imkani vermektedir. Ornegdin sensdr sinyallerini dogrudan fieldbus
baglantisinda isleme veya fieldbus arabirimi Gzerinden kendi ézel iletisim profillerinizi
tanimlama olanagina sahipsiniz.
Yaklasim sensori NV26, ES16 veya EI76 kullanildiginda, bir MQP kontrol programi ile
baglantil olarak uygulamaniza entegre edilebilen basit bir pozisyon belirleme sistemine
sahip oluyorsunuz.
MQP modiilleri IPOSPUS® iizerinden kontrol edilir.
Entegre edilmis IPOS kontrol Unitesine modullerin diyagnoz ve programlama arabirimi
Uzerinden (6n paneldeki rakorun altinda) erisilebilir.
PC'ler UWS21B veya USB11A opsiyonu (zerinden baglanir ve MOVITOOLS®-
Compiler Uzerinden programlanir.
UYARI

® Programlama ile ilgili ayrintili bilgiler igin "|POSPlus®n pozisyonlandirma ve akis

1 kontrolU" el kitabina bakiniz.

9.1 Varsayilan program

MQP modilleri seri olarak MFP modillerin fonksiyonlarini kopyalayan bir IPOS
programi ile teslim edilmektedir.

MOVIMOT® izerinde Adres 1'i ayarlayin ve devreye alma uyarilarini dikkate alin. islem
verileri uzunlugu sabit 4 kelimedir (projelendirmede/devreye almada dikkate
alinmalidir). ik ¢ kelime ile MOVIMOT® degistirilir ve MOVILINK® cihaz profiline
uygundur ("MOVILINK® Cihaz Profili" bolimine bakiniz (— sayfa 127)). MQP moddliin
I/O’lar1 4. kelimede aktarilir.

DO1 DOO
> 5|4|3|2|1]0

Master .~ MOVIMOT®+MQP
s Jos oo Jos fos fos s o [ PO AN - 4

IWIWiF‘i

Q

| _pot | pPo2 | P03 |  Poa D 4[
| Pn | P12 | PI3 \ P14 D

et PI 7
p H—X)—
543210 odf) L
(DI5) (DI4) DI3 DI2 DI1 DIO
1160954891
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9.11

9.2

Kon

MQP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu

figurasyon

Hata yanitlan

MQP arabirimi ile MOVIMOT® arasindaki baglantinin kesilmesi 1 sn. sonra kapanmaya
neden olur. Olusan hata durum kelimesi 1 Uzerinden ekrana gelir (Hata 91). Bu sistem
hatasi genelde kablolama hatalarina veya MOVIMOT® frekans geviricide 24 V
besleme problemlerine isaret ettiginden, kumanda so6zcugu lzerinden RESET
miimkiin degildir! iletisim baglantisi tekrar saglandiginda, bu hata kendiliginden
geri cekilir.

Fieldbus Master ile MQP arabirimi arasindaki baglantinin kesilmesi durumunda,
onceden ayarlanmis olan bir fieldbus zaman asimi siiresi sonunda MOVIMOT® islem
ctkis verileri sifirlanir "0". Bu hata yaniti MOVITOOLS®-Shell'deki p831 parametresi
Uzerinden kapatilabilir.

Konfigiirasyon

Aktarim igin kullanilan giris ve gikis verilerinin tlrinu ve sayisini tanimlayabilmek igin,
DP-Masterdan MQP arabirimine belirli bir DP yapilandiriimasi bildiriimelidir. Burada
MQP arabirimini islem verileri izerinden kontrol etme ve parametre kanali (izerinden
tim MQP parametrelerini okuma ve yazma olanagi mevcuttur.

Asagidaki sekilde DP-Master, fieldbus baglantisi MQP (DP-Slave) ve bir MOVIMOT®
arasinda iglem verileri ve parametre kanali ile veri alisverigi gérilmektedir.

MOVIMOT®

DP-Master

®© o
\

PD PARAM PD

T [ (P 1D
b
T 1117 BEETT]

PARAM PD
1161092107

PARAM Parametre verileri
PD Islem verileri
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MQP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu
Konfiglrasyon

9.21

El kitabi — PROFIBUS Arabirimleri, Alan Dagiticilari

islem verilerinin yapilandiriimasi

PROFIBUS arabirimi MQP ile DP-Master arasindaki veri aligverisi icin farkli DP
yapilandirmalari kullanilabilir.

Asagidaki tabloda MQP modiillerinin tim standart DP konfigirasyonlari verilmektedir.
Bu yapilandirmanin adi "iglem Verileri Yapilandirmasi" siitununda verilmistir. Bu adlar
DP-Master projelendirme yaziliminda da bir segenek listesi olarak gortnir. GSD
dosyasi MFP modiilleri igin de kullanilir. Bu sebepten sadece MQP igin verilen bilgiler
dikkate alinmalidir. PROFIBUS-DP baglantisi kurulurken hangi yapilandirma verilerinin
MQP’ye gonderildigi DP yapilandirmasi sitununda gosterilmektedir. Parametre kanali
sadece MQP’de parametre belirlemek igin kullanilir ve ilgili katilimcilara (MOVIMOT®)
génderilmez. Universal yapilandirmada DP konfigiirasyonlari serbest olarak segilebilir.
MQP tarafindan parametre kanalli veya kanalsiz 1-10 islem verisi kelimeleri kabul edilir.

islem verilerinin Anlami /Uyari Cfg0 | Cfg1 | Cfg2
yapilandirilmasi
MQP konfigiirasyonu
1PD (MQP) 1 islem kelimesi tzerinden kontrol Ogec | 1M24ec | Ogec
2PD (MQP) 2 iglem kelimesi Gzerinden kontrol Ogec | M3gec | Ogdec
3PD (MQP) 3 islem kelimesi (izerinden kontrol Ogec | M4gec | Ogec
4PD (MQP) 4 islem kelimesi tizerinden kontrol Ogec | 15gec | Ogec
6 PD (MQP) 6 islem kelimesi Gzerinden kontrol Ogec | M7gec | Ogdec
10 PD (MQP) 10 iglem kelimesi tizerinden kontrol Ogec | 121gec | Ogec
Param + 1 PD (MQP) 1 islem kelimesi tzerinden kontrol 8 Bayt 2434ec | 11246 | Odec
parametre kanall (izerinden parametre
belirleme
Param + 2 PD (MQP) 2 iglem kelimesi lizerinden kontrol 8 Bayt 2434ec | M34ec . Ogec
parametre kanali Gzerinden parametre
belirleme
Param + 3 PD (MQP) 3 igslem kelimesi Gzerinden kontrol 8 Bayt 2434ec | 1M44ec = Odec
parametre kanali Gizerinden parametre
belirleme
Param + 4 PD (MQP) 4 islem kelimesi tzerinden kontrol 8 Bayt 2434ec | 15gec = Ogec
parametre kanall (izerinden parametre
belirleme
Param + 6 PD (MQP) 6 islem kelimesi lizerinden kontrol 8 Bayt 2434ec | M74ec | Ogec
parametre kanali Gzerinden parametre
belirleme
Param + 10 PD (MQP) 10 iglem kelimesi tzerinden kontrol 8 Bayt 2434ec | 1213ec = Odec
parametre kanali Gizerinden parametre
belirleme
Genel konfigiirasyon (MQP) = Ozel yapilandirmalara ayriimistir Ogec Odec Ogec
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DP
Konfiglirasyonu
"Genel
Yapilandirma"

Veri tutarliligi
uyarilari

Harici Diyagnoz

MQP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu
Konfiglrasyon

Genel yapilandirmada MQP’nin énceden verilen GSD dosyasi standart degerlerinin
disinda da projelendirme olanadi vardir. Bunun igin asagidaki kosullarin yerine
getirilmesi sarttir:

+ MQP’nin parametre kanali Modul 0 tarafindan tanimlaniyor. Buraya "0" girildiginde,
parametre kanali kapanir. Buraya "243" deg@eri girildiginde, parametre kanali 8 bayt
uzunlukta agilr.

*+ PROFIBUS’daki MQP islem verilerinin uzunlugu asagidaki moddller tarafindan
belirlenir. Diger tim moduller igin toplanan islem verileri uzunlugu 1 ile 10 kelime
arasinda olmalidir.

EN 50170’e gore (V2) tanim baytinin Cfg_Data’nin bigimi:

MSB LSB
[7]e]sfafafaf1]o]

Veri uzunlugu
0000 = 1 Bayt/kelime
1111 = 16 Bayt / kelime

Giris / Cikis

00 = 6zel tanimlama bigimleri
01 = Girig

10 = Cikis

11 = Giris/Cikis

Format
0 = Bayt yapisi
1 = kelime yapisi

Tutarhlik
0 = Bayt veya kelime
1 = toplam uzunluk

Normalde tutarsiz veri aktarimi yeterlidir. islem verilerinin DP-Master ile MQP arasinda
tam olarak degistiriimesini isteyen uygulamalarda bu durum genel yapilandirma
Uzerinden ayarlanabilir. Bu durumda S7 firmware surimi V 3.0’da, S7 programinda veri
alisverisi icin SFC14 ve SFC15 sistem fonksiyonlari kullaniimalidir.

Harici diyagnozlar MQP tarafindan desteklenmezler. Her MOVIMOT® frekans
ceviricideki hata mesajlari ilgili durum kelimelerinden okunabilir. Durum kelimesi 1’de
MQP’nin hata durumlari da ekrana gelir. Ornegin, MOVIMOT® ile RS-485 baglantisinda
bir zamanasimi. MQP istek Uzerine EN 50170 (V2)'ye uygun standart diyagnozu da
verebilir.

Simatic S7 Master sistemleri ile ilgili uyar::

Harici diyagnoz olusturmalar etkin olmasa dahi, PROFIBUS-DP sistemi ile diger
katihmcilar tarafindan DP. Master'da bir diyagnoz alarmi verilebilir. Bu sebepten kontrol
Unitesinde ilgili organizsyon modiilleri (OB82) mevcut olmahdir.
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MQP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu
Konfiglrasyon

Ident Numarasi Bagli olan cihazin tam olarak taninabilmesi icin, her DP-Master ve DP-Slave’e
PROFIBUS kullanici organizasyonu tarafindan bir tanim numarasi atanmalidir.

PROFIBUS-DP-Master galismaya baslarken bagli olan DP-Slave tanim numaralarini,
uygulayici tarafindan projelendirilen tanim numaralar ile karsilagtirir. DP-Master
sadece, bagl olan terminal adreslerinin ve cihaz tiplerinin (Ildent numaralari)
projelendirme verileri ile uygunlugunu tespit ettikten sonra, kullanici verileri transferini
baslatir. Bu yéntem sayesinde projelendirme hatalarina karsi yuksek bir emniyet
saglanir.

Ident numarasinda 6n isaret bulunmaz ve 16 bit'lik bir sayidir (Unsigned16). MQP ve
MFP modiilleri icin PROFIBUS kullanici organizasyonu tarafindan Ident numarasi
olarak 6001,ex (24577 4oc) tespit edilmistir.

El kitabi — PROFIBUS Arabirimleri, Alan Dagiticilari
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MQP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu
Profibus-DP Uzerinden kontrol

9.3 Profibus-DP ilizerinden kontrol

9.4

9.41

PROFIBUS-Master tarafindan gonderilen islem c¢ikis verileri MQP’nin IPOS
programinda islenebilir. PROFIBUS-Master'a génderilen islem giris verileri MQP’nin
IPOS programi tizerinden islenir.

islem verileri uzunlugu degisken olarak ayarlanabilir (1-10 kelime).

PROFIBUS-Master olarak bir PLC kullanildiginda, islem verileri I/O’da veya PLC periferi
alaninda bulunurlar.

PROFIBUS-DP iizerinden parametrelendirme

PROFIBUS-DP’de MQP parametrelerine MOVILINK® parametre kanali Uzerinden
erigilir. Bu kanalda normal READ ve WRITE servislerinin yani sira bagka parametre
servisleri de mevcuttur.

Parametre kanali Gzerinden sadece MQP parametreleri adreslenebilir.

Parametre kanalinin yapisi

Uygulama katmani bulunmayan periferi cihazlarinda fieldbus sistemleri (izerinden
parametre belirlemede, parametrelerin okunmasi ve yazilmasi igin READ ve WRITE gibi
onemli fonksiyonlarin aynen olusturuimasi gerekmektedir. Bunun igin, 0Ornegin
PROFIBUS-DP’de bir Parametre islem Verileri Nesnesi (PPO) tanimlanmalidir. Bu PPO
cevrimsel olarak transfer edilir ve islem verileri kanalinin diginda, ¢evrimsel olmayan
parametre degerlerinin aligverisi i¢in bir parametre kanalina da sahiptir.

TTITIITITIIIITD [phas
e
[T Trrrrrrnp =4

1161795083

PARAM Parametre verileri
PD Islem verileri

Parametre kanalinin yapisi asagidaki tabloda verilmistir. Bu kanal bir idare bayti, bir
rezerve edilmis bir bayt, bir indeks kelimesi ve 4 veri baytindan olusur.

Bayt 0 Bayt 1 Bayt 2 Bayt 3 Bayt 4 Bayt 5 Bayt 6 Bayt 7
Handling Rezerve Index High | Index Low | MSB Verileri| Veriler Veriler |LSB Verileri
edilmistir
Handling rezerve =0 Parametre indeksi 4 bayt veriler
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9.4.3 Rezerve bayt

9.4.2 Parametre kanalinin yonetimi

Parametre belirleme islemi tamamen 0 bayti (idare) ile koordine edilir. Bu bayt ile servis
tanimi, veri uzunlugu, uygulanan servislerin durumlari gibi dnemli servis parametreleri
sunulur. Asagidaki resimde 0, 1, 2 ve 3 bitlerinde servis tanimi bulundugu
gorulmektedir. Bu bit'ler hangi servisin uygulandigini gdsterir. Bit 4 ve 5 ile "WRITE"
servisinin veri uzunlugu bayt olarak verilir. Bu deger SEW parametreleri igcin genelde
4 bayt olarak ayarlanir.

MSB Bayt 0: Handling LSB
Bit [ 76| 5]a]3|2[1]0]
|

| Servis tanimi:

0000 = No Service

0001 = READ Parameter

0010 = WRITE parametresi

0011 = WRITE Parameter volatile
0100 = READ Minimum

0101 = READ Maximum

0110 = READ Default

0111 = READ Scale

1000 = READ Attribute

Veri uzunlugu:

00 =1 Bayt

01 =2 Bayt

10 = 3 Bayt

11 = 4 Bayt (ayarlanmalidir!)

Handshake-Bit
Cevrimsel transferlerde her
yeni is ile degistiriimelidir

Durum biti
0 = Servis uygulamasinda hata yok
1 = Servis uygulamasi hatasi

Bit 6 kontrol Unitesi ile MQP ararsinda onaylama gorevini yerine getirir. MQP’ye transfer
edilen hizmetin tetiklenmesini saglar. Ozellikle PROFIBUS-DP’de parametre kanali
islem verileri ile birlikte ¢evrimsel olarak aktarildigindan, MQP’de hizmet yerine
getiriimesi i¢in "Handshake-Bit" lizerinden tetiklenmesi gerekmektedir. Bunun igin bu
bitin degeri uygulanacak her servis igin degistirilir (toggle). MQP bu "Handschake" biti
ile servisin yapilip yapilmadiginin sinyalini verir. Kontrol Unitesi tarafindan alinan
"Handshake" biti gdnderilene esitse, servis yerine getirilir. Durum biti, servisin hatasiz
mi, yoksa hatali mi oldugunu gésterir.

Bayt 1 rezerve edilmis olarak kabul edilmeli ve genel olarak 0x00 degeri verilmelidir.

9.4.4 Endeks adresleme

Bayt 2 (Index-High) ve Bayt 3 (Index-Low) ile fieldbus sistemi Uzerinden okunup
yazilmasi istenen parametre belirlenir. MQP’nin parametreleri bagli olan fieldbus
sisteminden bagimsiz olarak ayni indeks ile adreslenir. indeksli tim MQx parametreleri
"MQ.. Parametre Listesi" boéliminde (— sayfa 133) verilmistir.
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9.4.5 Veri alani

Veriler, asagidaki tabloda gosterildigi gibi, parametre kanalindaki Bayt 4 ile Bayt 7
arasindadir. Boylece her servis i¢cin maks. 4 Bayt veri aktarilabilir. Veriler prensip olarak
sagdan itibaren kaydedilir, yani Bayt 7'de en duslk degerli veri biti (Data-LSB) ve buna
bagl olarak Bayt 4’te de en ylksek degerli veri biti (Data-MSB) bulunur.

Bayt 0 Bayt 1 Bayt 2 Bayt 3 Bayt 4 Bayt 5 Bayt 6 Bayt 7
Handling Rezerve | Index High| Index Low MSB Veriler Veriler |LSB Verileri
edilmistir Verileri
High-Byte | Low-Byte | High-Byte | Low-Byte
1 1 2 2
High Word Low Word
Double Word

9.4.6 Hatali servis uygulamasi

Hatali bir servis uygulamasi, yénetim baytina bir durum biti verilerek isaretlenir. Alinan
"Handshake" biti gdnderilen "Handshake" bitine esitse, servis MQP tarafindan yerine
getirilir. Durum biti bir hataya isaret ediyorsa, bu durum hata kodunun parametre
mesajinin veri alanina kaydedilir. Bayt 4 — 7, dénls kodunu yapilandiriimis bir sekilde
(D6nls Kodlari bolimine bakiniz) geri génderir.

Bayt 0 Bayt 1 Bayt 2 Bayt 3 Bayt 4 Bayt 5 Bayt 6 Bayt 7
Yonetim Rezerve | Index High| Index Low | Error class | Error code | Add. code | Add. code
edilmistir high low

Durum Biti =1: Hatali servis uygulamasi
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9.4.7 Doniis kodlar parametrelerinin belirlenmesi

Error class
(hata sinifi)

Error code
(hata kodu)

Hatali bir parametre belirlemede, MQP’den parametre belirleyen Master’a, hata nedeni
ile ilgili ayrintili bilgi veren cgesitli donits kodlari gonderilir. Bu dénus kodlari prensip
olarak EN 50170’e goére yapilandiriimistir. Asagidaki farkli elemanlar mevcuttur:

» Error class (hata sinifi)

» Error code (Hata kodu)

* Additional-Code (Ek kod)

Bu donis kodlar tim MQP iletisim arabirimleri igin gegerlidir.

Hata sinifi elemani ile hatanin tipi tam olarak siniflandirihr. MQP asagida verilen,
EN 50170’e (V2) uygun, hata siniflarini destekler:

Sinif (hex) Adi Anlami

1 vfd-state Sanal alan aygitinin durum hatasi
2 application-reference Uygulama programi hatasi

3 definition Tanimlama hatasi

4 resource Kaynak hatasi

5 service Servis uygulamasi hatasi

6 access Erisim hatasi

7 ov Nesne listesi hatasi

8 other Baska bir hata (bkz. ek kod)

Hatal iletisimde hata sinifi fieldbus arabiriminin iletisim yazilimi tarafindan verilir. Bu
hatanin tam tanimi ise "Error-Code" ve "Additional-Code" elemanlari tarafindan yapilir.

Hata kodu elemani ile hata sinifi igerisindeki hata nedeni tam olarak taninabilir ve hatali
bir iletisimde MQP iletisim yazilimi tarafindan verilir. Hata sinifi 8 = "Bagka bir hata" igin
sadece Hata Kodu = 0 (Baska bir hata kodu) tanimlanmistir. Ayrintili olarak taninmasi
bu durumda "Ek kod" igerisinde gerceklesir.
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Additional-Code
(Ek kod)

Ozel déniis kodlar
(6zel durumlar)

Ek kod icerisinde, MQP’de hatali parametre belirlenmesindeki SEW’ye 6zel dénis
kodlari bulunur. Bu hatalar, Hata Sinifi = 8 "Bagka bir hata" altinda Master'a geri
goénderilir. Ek kod igin mimkiin olan segenekler asagidaki tabloda gésterilmistir:

Error-Class: 8 = "Baska bir hata":

Add. code high | Add.-Code low | Anlami

(hex) (hex)

00 00 Hata yok

00 . 10 izin veriimeyen parametre indeksi

00 11 Bu fonksiyon / parametre donatiimadi

00 12 Sadece okuma erigimine izin verilir

00 . 13 Parametre inhibit aktif

00 14 Fabrika ayari aktif

00 15 Parametre degeri cok blyuk

00 . 16 Parametre degeri ¢ok kiguk

00 17 Bu fonksiyon / parametre igin gerekli opsiyon karti eksik

00 18 Sistem yazilimi hatasi

00 . 19 Parametre erisimi sadece RS-485 iglem arabirimi Gzerinden
(X13'te)

00 1A Parametre erisimi sadece RS-485 diyagnoz arabirimi tizerinden

00 1B Parametre sifreli

00 1C Controller inhibit gerekli

00 1D Parametre degeri gecgersiz

00 1E Fabrika ayari aktive edildi

00 1F Bu parametre EEPROM’a kaydedilmedi

00 20 Bu parametre enable olan ¢ikis katinda degistirilemez

00 21 Copypen son dizesine erisildi

00 22 Copypen enable degil

00 23 Parametre sadece IPOS Program Stop’ta degistirilebilir

00 24 Bu parametre sadece "Autosetup" kapatildiginda degistirilebilir

Fieldbus sisteminin uygulama katmani veya MQP modulinin sistem yazilimi tarafindan
otomatik olarak taninamayan parametre belirleme hatalari 6zel durum olarak muamele
gorlrler. Bunlar su hata olanaklari olabilir:

+ Bir servisin parametre kanali uzerinden yanlis kodlanmasi

+ Bir servise parametre kanali Gzerinden yanlis uzunluk verilmesi

+ Katilimci iletisiminde projelendirme hatasi
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Parametre
Kanalinda Yanlis
Servis Tanimi

Parametre
kanalinda yanlig
uzunluk degeri

Katilimci
iletisiminde
projelendirme
hatasi

Parametre kanali Uzerinden parametre belirlemede, idare baytinda gegersiz bir servis
tanimi yapildi. Bu 6zel durumun doénls kodu asagidaki tabloda verilmistir:

Kod (dec) Anlami
Error class: 5 Servis
Error code: 5 Gegersiz parametre
Add. code high: 0 -
Add. code high: 0 -

Parametre kanali Uzerinden parametre belirlemede, bir "WRITE" servisinde veri
bayti 4’e esit olmayan bir veri uzunlugu belirlendi. Bu déniis kodu asagidaki tabloda
verilmistir:

Kod (dec) Anlami
Error class: 6 Access
Error code: 8 Type conflict
Add. code high: 0 -
Add. code high: 0 -

Hata giderme:
Parametre kanalinin ydénetim baytindaki veri uzunlugu igin Bayt 4 ve 5’i kontrol edin.

Katilimcl igin bir parametre kanali projelendiriimemesine ragmen, bir katilimci igin bir
parametre servisi vermeyi denediginizde, asagidaki tablodaki dénus kodu geri verilir.

Kod (dec) Anlami
Error class: 6 Access
Error code: 1 Object not existent
Add. code high: 0 -
Add. code high: 0 -

Hata giderme:
istenen katilimei igin bir parametre kanali projelendirin.
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9.4.8 PROFIBUS-DP lizerinden parametre okuma ve yazma

Bir parametrenin
ROFIBUS-DP
lizerinden
okunmasi (READ)

Parametre kanal tGzerinden bir READ servisinin uygulanabilmesi icin, parametre kanali
cevrimsel olarak aktarildigindan, "Handshake" biti parametre kanalinin tamami servise
hazirlandiktan sonra génderilmelidir. Bu sebepten bir parametre okumak igin asagidaki
siraya uyulmalidir:

1. Okunacak parametrenin indeksini Bayt 2 (Index-High) ve Bayt 3’e (Index-Low)
kaydedin.
2. READ servisinin tanimini yénetim baytina (Bayt 0) kaydedin.

3. "Handshake" bitleri degistirerek READ servisini MQP’ye aktarin.

Bu bir okuma servisi oldugundan goénderilen veri baytlari (Bayt 4 - 7) ve veri uzunlugu
(yonetim baytinda) dikkate alinmaz ve ayarlanmalari da gerekmez. MQP bu READ
servisini igleyerek, "Handshake" bit aligverisi ile bir servis onayi génderir.

Bayt 0: Handling
7 6 5 4 3 2 1 0
[ o fon| x| x| o[ ofo] 1]

Servis tanimi:
0001 = READ Parameter

Veri uzunlugu:
READ servisleri icin 6nemli degildir

Handshake-Bit
her yeni iste degistiriimelidir

Durum biti
0 = Servis uygulamada hata yok
1 = Servis uygulamada hata var

X = uygun degil

0/1 = Bit degeri degistirilir

Sekilde idare baytinda bir READ servisi kodlanmasi goérilmektedir. Veri uzunlugu
onemli degildir, sadece READ servisi i¢in servis taniminin kaydedilmesi yeterlidir. Bu
servis MQP’de sadece "Handshake" bitler degistirilerek aktiflestirilir. Burada 6rnek
olarak, yénetim bayti kodlamasi 01,4 Ya da 41,4 0lan READ servisi aktiflestirilebilir.
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Bir parametrenin Parametre kanali Gzerinden bir WRITE servisinin uygulanabilmesi igin, parametre kanali
PROFIBUS-DP cevrimsel olarak aktarildigindan, "Handshake" biti parametre kanalinin tamami servise
lizerinden hazirlandiktan sonra génderilmelidir. Bu sebepten bir parametre yazmak i¢in asagidaki

yazilmasi (WRITE)  siraya uyulmahdir:

1. Yazilacak parametrenin indeksini Bayt 2 (Index-High) ve Bayt 3’e (Index-Low)
kaydedin.

2. Yazilacak verileri Bayt 4 — 7’ye kaydedin.
3. WRITE servisinin tanimini ve veri uzunlugunu yonetim baytina (Bayt 0) kaydedin.
4. "Handshake" bitleri degistirerek WRITE servisini MQP’ye aktarin.

MQP bu WRITE servisini igleyerek, "Handshake" bit aligverisi ile bir servis onayi
gonderir.

Sekilde idare baytinda bir WRITE servisi kodlanmasi goérulmektedir. Veri uzunlugu tim
MQP parametreleri igin 4 bayt'tir. Bu servis MQP’ye sadece "Handshake" bitler
degistirilerek aktarilir. Boylece MQP’deki WRITE servisinin genel olarak yénetim bayti
kodlamasi 32,4 Veya 72y, olabilir.

Bayt 0: Yonetim
7 6 5 4 3 2 1 0
[ofon| 1] 1] oo 1] 0]
| | | Servis tanimi:
0010 = WRITE

rezerve edildi

Veri uzunlugu:
11 = 4 Bayt

Handshake-Bit
her yeni iste degistiriimelidir

Durum biti
0 = Servis uygulamada hata yok
1 = Servis uygulamada hata var

0/1 = Bit degeri degistirilir
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PROFIBUS-DP’de
parametrelendirme
islemi

Parametre veri

bigimi

Asagidaki drnekteki WRITE servisi ile, kontrol Unitesi ile MQP arasinda PROFIBUS DP
Uzerinden parametre belirlenmesi agiklanmaktadir. Kolaylik olmasi i¢in burada sadece
parametre kanalinin idare bayti gosteriimektedir. Kontrol Unitesi parametre kanalini
WRITE servisine hazirlarken, MQP parametre kanali tarafindan sadece kabul edilir ve
geri gonderilir. Burada servis, Handshake bitinin degistigi anda (bu érnekte 0’dan 1’e
degistiginde) etkinlesir. MQP parametre kanalini ¢evirir ve WRITE servisini islemeye
baslar, fakat tim mesajlari Handshake-Bit = 0 ile gdndermeye devam eder. Servisin
uygulanmasinin onayi ise, MQP’nin yanit mesajindaki Handshake bitinin degistiriimesi
ile onaylanir. Kontrol Unitesi alinan Handshake bitinin gdnderilene esit oldugunu tanir ve
yeni bir parametre belirlenmesi baslayabilir artik.

Kontrol Unitesi

MQP
RS-485 (Slave)
00110010 ﬁ
Parametre kanali T | :
WRITE servisiigin ~ «——00110010] —
hazirlaniyor. \1 00110010 | ’ Parametre kanali alinir,
. ¢ fakat degerlendiriimez.

Hoomomo\

Handshake-bit
degistiriliyor ve servis
frekans geviriciye

aktarlllyor. \\| 01110010' .
4—100110010] T
. WRITE servisi
——101110010] —p isleniyor.
«4—100110010]
: WRITE servisi uygulaniyor,
. Handshake-bit degistiriliyor.
Verici ve alici
01110010 ﬂ
Handshake bit'ler B | . ”j
tSikr:/eilSr ii‘g;";‘ﬁ]‘gﬁe” 4;_' g: :(())21?) l E Parametre kanali alinir,

fakat degerlendirilmez.

: 4101110010

1161942411

Fieldbus arabirimi Uzerinden parametre belirlemede, seri arabirim RS-485'te kullanilan
parametre kodlamasi kullanilir. Bu parametrelerin bir listesi "MQ.. Parametre Listesi"
bélimiinde verilmistir (— sayfa 133).
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9.5 PROFIBUS-DPV1 iizerinden parametre ayari

PROFIBUS-DPV1 karakteristigi ile PROFIBUS-DP genisletme c¢ercevesi igerisinde,
cevrimsiz yeni READ / WRITE servisleri sunulur. Cevrimsel olmayan bu hizmetler
normal ¢evrimsel bus isletmesindeki 6zel telgraflara eklenir ve bdylece PROFIBUS-
DPV1 (Version 0) ile PROFIBUS-DP-V1 (Version 1) arasinda uyum saglanir.

Cevrimsel olmayan READ / WRITE servisleri ile master ile slave (frekans gevirici)
arasinda, 6rnegin 8 bayt kanal Uzerinden gevrimsel giris/cikis verilerine aktarildigindan
daha fazla veri aligverisi saglanabilir. DPV1 telgraflari bus gevrimine sadece gerektigi
durumlarda eklendigi icin, DPV1 Uzerinden ¢evrimsel olmayan veri aliverisi avantajlari
arasinda, ¢evrimsel bus igletmesi yikinin minimuma indirgenmesi de sayilabilir.

A R/W

®
®
®

N o
| |20
_5
—\
Y
E:
@

)

1162017547

PARAM Parametre verileri

PD islem verileri

AR/W Cevrimsel olmayan READ / WRITE servisleri
AR/W Cevrimsel READ / WRITE servisleri
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DPV1 parametre kanal yapisi

Veri kiimeleri (DS)

Bir DPV1 hizmeti Uzerinden tasinan kullanici verileri bir veri kimesi halinde toplanir. Her
veri kimesi uzunlugu, slot numarasi ve bir indeks ile digerlerinden tamamen ayrilir.
MPQ ile DPV1 iletisimi icin Veri Kimesi 47’nin yapisi kullanilir. Bu veri kiimesi,
PROFIBUS-Nutzerorganisation (V3.1 ve yukarisi) PROFIdriver profili "Tahrik
Teknigi"nde tanimlanmistir. Bu parametre kanal Gzerinden frekans c¢eviricinin
parametre verilerine gesitli erisim yontemleri saglanir.

Prensip olarak, Veri Kiimesi indeksi 47 (izerinden Profil versiyonu 3.0''n PROFIdrive
DPV1-Parametere kanali parametre ayarlari gergeklestirilir. Request-ID giris kaydina
bagh olarak, parametre erisiminin PROFIdrive-Profii veya SEW-EURODRIVE
MOVILINK® servisleri iizerinden gerceklesmesi saglanir. Burada elemanlari teker teker
kodlama olanagi "Veri Kimesi DS47'nin Elemanlari" béliminde gosterilmektedir.
PROFIdrive ve MOVILINK® erisimlerinin veri kiimelerinin yapilari aynidir.

PROFIdrive

DS47

DPV1
Read / Write

Asagidaki MOVILINK® servisleri desteklenmektedir:

» Frekans gevirici tarafindan asagidaki tim servisleri desteklenen 8 bayt MOVILINK®
parametre kanall

* READ parametresi
* WRITE parametresi
*  WRITE parametresi (ugucu)

Asagidaki PROFIdrive servisleri desteklenmektedir:

» Cift kelime tipi parametrelerin okunmasi (request parametresi)
» Double word tipi parametrelerin yazilmasi (change parametresi)
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Veri Kiimesi

Asagidaki tabloda Veri Kimesi DS47’nin elemanlari aciklanmaktadir

DS47°nin
elemanlari Alan Data Type Values
Request Reference Unsigned8 0x00 reserved
0x01 — OxFF
Request ID Unsigned8 0x01 Request Parameter (PROFIdrive)
0x02 Change Parameter (PROFIdrive)
0x40 SEW-EURODRIVE MOVILINK® Service
Response ID Unsigned8 Response (+):
0x00 reserved
0x01 Request parameter (+) (PROFIdrive)
0x02 Change parameter (+) (PROFIdrive)
0x40 SEW-EURODRIVE MOVILINK® Service (+)
Response (-):
0x81 Request Parameter (-) (PROFIdrive)
0x82 Change Parameter (-) (PROFIdrive)
0xCO0 SEW-EURODRIVE MOVILINK® Service (-)
Axis Unsigned8 0x00 — OxFF Number of axis 0 — 255
No. of Parameters Unsigned8 0x01 - 0x13 1 - 19 DWORDs (240 DPV1 data bytes)
Attribute Unsigned8 0x10 Value
SEW-EURODRIVE MOVILINK® (Request ID = 0x40) igin:
0x00 No service
0x10 READ parametresi
0x20 WRITE parametresi
0x30 WRITE Parameter volatile
0x40 READ Minimum
0x50 READ Maximum
0x60 READ Default
0x70 READ Scale
0x80 READ Attribute
0xAOQ — OxFO Rezerve edildi
No. of Elements Unsigned8 0x00 for non-indexed parameters
0x01 — 0x75 Quantity 1 — 117
Parameter Number Unsigned16 0x0000 — OXFFFF MOVILINK® parameter index
Subindex Unsigned16 0x0000 SEW-EURODRIVE: always 0
Format Unsigned8 0x43 Double word
0x44 Error
No. of Values Unsigned8 0x00 — OxEA Quantity 0 — 234
Error Value Unsigned16 0x0000 — 0x0064 PROFIdrive-Error-Codes
0x0080 + MOVILINK®-Additional Code Low
SEW-EURODRIVE MOVILINK® igin 16 Bit Error Value
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PROFIBUS- DPV1’de Veri Kiimesi 47 lizerinden parametrelendirme iglemi

Parametreye erisim saglamak i¢cin DPV1 hizmetleri WRITE ve READ kombine edilir.
Parametre belirleme istedi WRITE.REQ ile slave’e aktarilir. Bdylece slave dahili isleme
baslar. Parametre belirleme yanitini almak igin master tarafindan bir READ.REQ
go6nderilir. Master slave’den olumsuz bir yanit (READ.RES) aldiginda, (READ.REQ)
gbndermeye devam eder. MQP’deki parametre islenmesi tamamlandiginda, frekans
cevirici olumlu bir (READ.RES) yaniti verir. Buradaki kullanici verilerinde daha 6nce
WRITE.RES ile g6nderilen parametre belirleme gorevine verilen yanit da bulunur
(asagidaki sekle bakiniz). Bu mekanizma hem C1 hem de C2 master i¢in gegerlidir.

Parameter WRITE.REQ DS47 Parameter
Request with data (parameter request) ™, Request \‘

WRITE.RES
without data

READ.REQ DS47
without data S

N Parameter
Processing
) READ.RES(-)
. without data
READ.REQ DS47 )
without data -
. Parameter READ.RES (+) _" Parameter /
- Response with data (parameter response) Response
1162054539
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MQP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu
PROFIBUS-DPV1 Uzerinden parametre ayari

9.5.3 MOVILINK® parametre siparisleri

MOVILINK®
tizerinden bir
parametre
okunmasi igin
6rnek (Bir
parametrenin
DPV1 lizerinden
okunmasi)

MQP’nin parametre kanali dogrudan Veri Kimesi 47’nin yapisina kopyalanir.
MOVILINK® parametre belirleme siparislerinin takasi i¢in Request-ID 0x40 (SEW
MOVILINK®—Service) kullanilir. MOVILINK® servisleri ile parametre erisiminin yapisi
prensip olarak asagida verildigi gibidir. Burada Veri Kimesi 47’nin tipik mesaj sirasi
kullanihr.

Request-ID: 0x40 SEW MOVILINK® Service

Esas servis MOVILINK® kanalindaki Attribute veri kiimesi elemani simgesi ile
tanimlanir. Bu elemanin "High-Nibble" degeri DPVO parametre kanalinin yonetim
baytindaki "Service-Nibble" degerine esittir.

Asagidaki tablolarda, MOVILINK® parametre kanali Uzerinden tek bir parametrenin
okunmasi igin ornek olarak WRITE.REQ ve READ.RES kullanici verilerinin yapisi
gosterilmektedir.

Parametre sipariginin génderilmesi:

Asagidaki tablolarda, WRITE.REQ servisi i¢gin "DPV1 header" de dahil olmak Uzere,
kullanici verilerinin kodlanmasi gosteriimektedir. WRITE.REQ servisi ile frekans
ceviriciye parametre belirleme siparisi génderilir.

Servis: WRITE.REQ Aciklama
Slot_Number 0 rastgele (degerlendiriimez)

DPV1-Header Index 47 Veri kiimesinin indeksi; Sabit indeks 47
Length 10 Parametre siparisi icin 10 bayt kullanici verileri
bayt Alan Deger | Aciklama
0 Request Reference | 0x01 Parametre siparisi icin 6zel referans

numarasl, parametre yanitina yansir
1 Request ID 0x40 SEW-MOVILINK®-Service
2 Axis 0x00 Aks numarasi; 0 = Tek aksli

PROFIdrive 3 No. of Parameters = 0x01 1 parametre

Parameterchannel | 4 Attribute 0x10 | MOVILINK®-Service READ PARAMETER
5 No. of Elements 0x00 0 = direkt degere erisim, alt eleman yok
6-7 Parameter Number = 0x206C | MOVILINK® indeks 8300 = "Firmware-

Version"
8-9 Subindex 0x0000 | Subindex 0

Parametre yaniti istemek:

Asagidaki tablo, DPV1 header ile birlikte READ.REQ kullanici verilerinin kodlamalarini
gOstermektedir:

Servis: READ.REQ Aciklama
Slot_Number | 0 rastgele (degerlendiriimez)
DPV1-Header Index 47 Veri kimesinin indeksi; Sabit indeks 47
Length 240 DPV1 Master’daki yanit tamponunun maksimum
uzunlugu

El kitab1 — PROFIBUS Arabirimleri, Alan Dagiticilari 103




MQP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu
PROFIBUS-DPV1 Uzerinden parametre ayari

Olumlu MOVILINK® parametre ayari yaniti:

Asagidaki tablolarda parametre belirleme siparisine verilen olumlu yanith READ.RES
kullanici verileri gérilmektedir. Ornek olarak Index 8300 (Firmware-Version) igin verilen
parametre degeri yaniti gérilmektedir.

Servis: READ.REQ Aciklama
Slot_Number 0 rastgele (degerlendiriimez)
DPV1-Header Index 47 Veri kiimesinin indeksi: Sabit indeks 47
Length 10 Siparis tamponu igin 10 bayt kullanici verileri
Bayt Alan Deger Aciklama
0 Response Reference | 0x01 Yansitilan parametre siparisi referans numarasi
1 Response ID 0x40 Olumliu MOVILINK® yaniti
2 Axis 0x00 Yansiyan aks numarasi: tek aks igin 0
3 No. of Parameters 0x01 1 parametre
4 Format 0x43 Parametre bigimi: Double Word
5 No. of values 0x01 1 deger
6-7 Value Hi 0x311C | Parametre degerinin ylksek degerli bolimu
8-9 Value Lo 0x7289 | Parametre degerinin disuk degerli bolimu
Cozimleme:
0x 311C 7289 = 823947913 dec
— Firmware-Version 823 947 9.13
MOVILINK® Asagidaki tablolarda 6rnek olarak, 12345 degerinin IPOS degiskeni HO'ya (Parameter-
tizerinden bir Index 11000) ugucu olmadan yazilmasi icin WRITE ve READ servislerinin yapisi
parametre gOsterilmektedir. Bu amag igin, MOVILINK® UCUCU PARAMETRE YAZ servisi
yazilmasi igin kullanilir.
ornek (bir .
parametrenin Servis: READ.REQ Aciklama
DPV/1 iizerinden Slot_Number 0 rastgele (degerlendiriimez)
yazﬂmas/) DPV1-Header Index 47 Veri kiimesinin indeksi: Sabit indeks 47
Length 16 Siparis tamponu igin 16 bayt kullanici verileri
Bayt Alan Deger Aciklama
Request Reference 0x01 Parametre siparisi icin 6zel referans numarasi, parametre
yanitina yansir
1 Request ID 0x40 SEW-MOVILINK®-Service
2 Axis 0x00 Aks numarasi; 0 = Tek aksli
3 No. of Parameters 0x01 1 parametre
4 Attribute 0x30 MOVILINK® UCUCU PARAMETRE YAZ servisi kullanilir
5 No. of Elements 0x00 0 = direkt degere erisim, alt eleman yok
6-7 Parameter Number 0x2AF8 | Parameter Index 11000 = "IPOS Variable HO"
8-9 Subindex 0x0000 | Subindex 0
10 Format 0x43 Double Word
11 No. of values 0x01 1 parametre degeri degistirme
12-13 Value HiWord 0x0000 | Parametre degerinin yiksek degerli bolimu
14 -15 Value LoWord 0x0BB8 | Parametre degerinin diistik degerli bolimi

Bu WRITE.REQ gobnderildikten sonra WRITE.RES alinir. Parametre kanalinin
islenmesinde bir durum karmasasi olmazsa, olumlu WRITE.RES yaniti verilir. Aksi
durumda Error_code_1’de durum hatasi verilir.
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MQP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu
PROFIBUS-DPV1 Uzerinden parametre ayari

Parametre yaniti istemek

Asagidaki tablolarda, WRITE.REQ servisi i¢gin "DPV1 header" de dahil olmak Uzere,

kullanici verilerinin kodlanmasi gosterilmektedir.

bayt Alan Deger Aciklama
Function_Num READ.REQ
Slot_Number X Slot_Number not used
DPV1-
Header Index 47 Veri setinin indeksi
Length 240 DP-Master’daki maksimum yanit
tamponu uzunlugu

"PARAMETREYi UGUCU YAZ"a yanit olumlu

Servis: READ.RES Aciklama
Slot_Number 0 rastgele (degerlendiriimez)
DPV1-Header Index 47 Veri kiimesinin indeksi; Sabit indeks 47
Length 4 Yanit tamponunda 12 bayt kullanici verileri
Bayt Alan Deger Aciklama
0 Response 0x01 Yansitilan parametre siparisi referans numarasi
Reference
1 Response ID 0x40 . Olumlu MOVILINK® yaniti
Axis 0x00 Yansiyan aks sayisi; tek aks igin 0
No. of 0x01 1 parametre
Parameters

9.5.4 Doniis kodlar parametrelerinin belirlenmesi

Parametre yaniti olumsuz

Asagidaki tablolarda bir MOVILINK® Service'in  olumsuz yanitinin  kodlanmasi
gorilmektedir. Olumsuz bir yanitta Response ID’de Bit 7 verilir.

Servis: READ.RES Aciklama
Slot_Number | 0 rastgele (degerlendiriimez)
DPV1-Header Index 47 Veri kiimesinin indeksi; Sabit indeks 47
Length 8 Yanit tamponunda 8 bayt kullanici verileri
bayt Alan Deger Aciklama
0 Response 0x01 Yansitilan parametre siparisi referans numarasi
Reference
1 Response ID 0xCO Olumsuz MOVILINK® yaniti
2 Axis 0x00 Yansiyan aks sayisi; tek aks igin 0
3 No. of 0x01 1 parametre
Parameters
4 Format 0x44 Hata
5 No. of values 0x01 1 hata kodu
6-7 Error value 0x0811 MOVILINK® Return-Code, ornegin ErrorClass
0x08, Add.-Code 0x11 (bkz. DPV1 igin
MOVILINK® Return-Codes tablosu)
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MQP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu
PROFIBUS-DPV1 Uzerinden parametre ayari

Olumlu MOVILINK® parametre yaniti

Asagidaki tabloda, hatali bir DPV1 parametre erisiminde, MQP tarafindan génderilen
"Return-Codes" verilmistir.

MOVILINK® Aciklama

Return-Code (hex)

0x0810 izin verilmeyen indeks, parametre indeksi bu cihazda yok.
0x0811 'Bu fonksiyon/parametre donatilmadi

0x0812 Sadece okuma erisimine izin verilir

0x0813 Parametre kilidi aktif

0x0814 ' Fabrika ayari aktif

0x0815 Parametre degeri ¢ok buyik

0x0816 Parametre degeri ¢cok kiicik

0x0817 . Gerekli opsiyon karti eksik

0x0818 Sistem yazilimi hatasi

0x0819 Parametre erigimi sadece RS-485 iglem arabirimi (izerinden
0x081A . Parametre erigimi sadece RS-485 diyagnoz arabirimi Gizerinden
0x081B Parametre sifreli

0x081C Controller inhibit gereklidir

0x081D . Parametre degeri gecgersiz

0x081E Fabrika ayari aktif hale getirilmistir

0x081F Bu parametre EEPROM’a kaydedilmedi

0x0820 . Bu parametre enable olan ¢ikis katinda degistirilemez /Rezerve edildi
0x0821 Rezerve edildi

0x0822 Rezerve edildi

0x0823 . Parametre sadece IPOS Program Stop’ta degistirilebilir
0x0824 Bu parametre sadece "Auto setup" kapatildiginda degistirilebilir
0x0505 idare ve rezerve baytlarinin kodlanmasi yanlis

0x0602 . Frekans gevirici sistemi ile Fieldbus arabirimi arasinda iletisim hatasi
0x0502 Sekonder baglantida zamanagimi (timeout)

(6rn. Reset yaparken veya SYS-Fault'da)
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MQP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu
LED gostergesinin anlami

9.6 LED gdéstergesinin anlami

PROFIBUS arabirimi MQP’de 3 diyagnoz LED’i bulunur.
* "RUN" LED'’i (yesil) normal isletme durumunu gdsterir
+ "BUS-F" LED'i (kirmizi) PROFIBUS-DP’deki hatalari gosterir

« "SYS-F"LED'i (kirmizi) MQP veya MOVIMOT® iizerindeki sistem hatalarini gésterir.

~

O ©

I

MQP PROFIBUS DPV1

@RUN
@BUS-F

@SYSF

[

SEVVINI©

1162233611
9.6.1 "RUN" LED’inin (yesil) Durumlan

RUN BUS-F SYS-F Anlami Hata giderilmesi
Acik X X *  MQP Modil donanimlari -

TAMAM
Acik Kapali | Kapali | = MQP normal ¢aligiyor -

*  MQP ile DP-Master ve
MOVIMOT® arasinda veri
ahsverisi (Data-Exchange)
Kapali X X *  MQP galismaya hazir degil + DC 24V gerilim beslemesini

* DC-24-V besleme gerilimi yok kontrol edin
*  MAQPyi tekrar acin. Bu hata
tekrarlanirsa modull degistirin.

yanip X X * PROFIBUS adresi 125'ten daha | « MQP uzerinde ayarlanmis olan
soniiyor buylk olarak ayarlanmis PROFIBUS adresini kontrol
edin.

x = herhangi bir durumda
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MQP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu
LED gostergesinin anlami

9.6.2 "BUS-F" LED’inin (kirmizi) durumlari

RUN BUS-F | SYS-F  Anlami Hata giderilmesi

Agik Kapali X * MAQP ile DP-Master arasinda veri | —
ahigverisi (Data-Exchange)

Acik yanip X * Baud hizi taninir, fakat DP Master DP-Master’in projelendirmesini
sOniiyor tarafindan adreslenmez kontrol edin
+ DP-Master’da MQP
projelendiriimemis veya yanlis
projelendirilmis

Acik Acik X » DP-Master baglantisi yok * MQP’nin PROFIBUS-DP
« Baud hizi MQP tarafindan baglantisini kontrol edin.
taninmiyor + DP-Master’i kontrol edin
* Bus kesintisi *  PROFIBUS-DP- aginizdaki tim
* DP-Master devre digi kablolari kontrol edin

x = herhangi bir durumda

9.6.3 "SYS-F" LED’inin (kirmizi) Durumlan

RUN | BUS-F SYS-F Anlami Hata giderilmesi
X X Kapali *  Normal ¢alisma durumu. -
*  MQP baglanmis olan
MOVIMOT® ile veri alisverigi
yapiyor
X X yanip *  MQP hata durumunda » Lutfen ilgili hata agiklamasini
soniiyor |+  MOVITOOLS®durum ekraninda dikkate alin (bkz. hata tablosu)
ayni bir hata mesaji belirir.
sekilde
X X Acik «  MQP ile baglanmis MOVIMOT® | - MQP ile bagli olan MOVIMOT®
arasinda iletisim yok. arasindaki RS-485
* MQP yapilandiriimamis veya kablolamasini ve MOVIMOT®
bagli olan MOVIMOT® yanit gerilim beslenmesini kontrol
vermiyor. edin
« MOVIMOT® izerinde
ayarlanmis olan adreslerin
IPOS programinda
("MovcommDef" komutu)
ayarlanmig olan adrese uyup
uymadigini kontrol edin
* IPOS programinin baslayip
baslamadigini kontrol edin
* Alan dagiticisindaki bakim * Alan dagiticisindaki bakim
salteri OFF konumunda salterinin ayarini kontrol edin

x = herhangi bir durumda
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MQP PROFIBUS Arabirimi’nin Fonksiyonu
Hata durumlari

9.7 Hata durumlari

9.7.1 Fieldbus zamanagsimi

Fieldbus-Master'in kapanmasi veya fieldbus kablolarinda bir kopukluk MQP’de bir
fieldbus zaman asimina sebep olur. Bu durumda her islem ¢ikigi veri kelimesine "0"
degeri verilerek bagl olan MOVIMOT® frekans cevirici durdurulur. Ayrica dijital gikiglara
da "0" degeri verilir.

Bu, 6rnegin kontrol kelimesi 1’de hizli durdurmaya esittir.

UYARI

MOVIMOT® 3 islem veri kelimesi ile kontrol edildiginde, 3. kelimede Rampa icin 0 s
verilmistir!

Fieldbus zaman asimi hatasi kendiliginden resetlenir, yani fieldbus iletisimi tekrar
saglandiginda, MOVIMOT® derhal aktiiel islem ¢ikis verilerini alir.

Bu hata yaniti MOVITOOLS®-Shell'deki P831 {izerinden kapatilabilir.

9.7.2 RS-485 Zamanasimi

9.7.3 Cihaz hatasi

MQP bir veya birden fazla MOVIMOT® ile artik RS-485 (izerinden iliski kuramazsa
Durum Kelimesi 1’de hata kodu 91 "Sistem hatasi" verilir. Bu durumda "SYS-F" LED’i
yanar. Bu hata diyagnoz arabirimi Uzerinden de aktarilir.

Veri alamayan MOVIMOT® frekans ceviriciler 1 saniye sonra dururlar. Bunun i¢cin MQP
ile MOVIMOT® arasindaki iletisimin MOVCOMM komutlari tzerinden gergeklesmesi
sarttir. Veri almaya devam eden MOVIMOT® cihazlar kontrol edilebilirler.

Zaman asimi hatasi kendiliginden resetlenir, yani ulagilamayan MOVIMOT® ile iletisim
tekrar saglandiginda, aktuel islem verileri aktarilabilir.

MQP fieldbus arabirimleri donanim arizalarinin blyUk bir kismini tanirlar. Donanim
hatalari tanindiktan sonra, cihazlar inhibite olurlar. Hata yanitlari ve hata ¢6zim
onlemleri "Fieldbus Arabirimleri Hata Tablosu" bolimiinde verilmistir (— sayfa 141).

Donanim arizalarinda, tiim stiriici MOVIMOT® cihazlarda islem girisi verilerinde durum
kelimesi 1°de hata kodu 91 gorindr. MQP modulindeki "SYS-F" LED'i diizenli olarak
yanip sbnmeye baslar.

Tam hata kodu MOVITOOLS® diyagnoz arabirimi Uzerinden gosterilir. Hata kodu IPOS
programinda "GETSYS" komutu ile okunup iglenebilir.
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10 (‘C‘) Alan dagiticilar igin ek devreye alma uyarilari
Alan dagiticisi MF../Z.6., MQ../Z.6.

10 Alan dagiticilar igin ek devreye alma uyarilari

isletmeye alma "PROFIBUS (MFP + MQP) ile isletmeye alma" bélimiinde agiklandig
gibi yapilir. Alan dagiticilarinin devreye alinmasi icin asagidaki uyarilar da dikkate

alinmalidir.
M :lm
10.1 Alan dagiticisi MF../Z.6., MQ../Z.6. |[] @‘ D
10.1.1 Bakim salteri "

Z.6. alan dagiticisindaki bakim/hat koruma salteri, hibrid kabloyu asiri yliklenmeye karsi

korur ve agagidaki MOVIMOT® komponentlerini kapatir:
— Sebeke beslemesi ve
— DC-24-V beslemesi

dagiticiyr degil.
Elektrik soku nedeniyle can kaybi veya agir yaralanmalar.

~ acllmamasi i¢in emniyete alin.

A TEHLIKE!

Bakim/hat koruma salteri sadece, MOVIMOT® motorunu sebekeden ayirir, alan

+ Calismaya baslamadan 6nce alan dagiticisinin enerjisini kesin ve istenmeden

Devre semasi:

"Safety Power"
| | | | 1]
X1 — X40 |— X20/ X29
—| N ™
| 4 3 >0 > 0
Sz X3
’—0

¥

RS-485

}53\\2 . M.

RS+
RS-

X9 [2]

MFZ.6F

1162524811

[11 MOVIMOT® frekans geviricinin fieldbus arabirimi icin DC 24 V gerilim beslemesi kdpriisii

MF. / MQ.. (fabrikada kablolanmistir)
[2] Hibrid kablo baglantisi

110

El kitabi — PROFIBUS Arabirimleri, Alan Dagiticilar




Alan dagiticilar igin ek devreye alma uyarilari (‘CD 10
Alan dagiticisi MF../MM../Z2.7., MQ../MM../Z.7. @

[l
10.2 Alan dagiticist MF./MM../Z.7., MQ./MM../2.7. [ Fo—

10.2.1 Motorun baglanti tiriiniin kontroli

Asagidaki sekle bakarak, secilen alan dagiticisi baglanti tirinin motorun baglanti
trdine uygun olup olmadigini kontrol edin.

O O
)\ w2 uz v2 f
ur v w

O O O

1162529803

UYARI

Frenli motorlarda motorun klemens kutusuna fren redresért baglanmamalidir!

Devre semasi:

"Safety Power"
I_|:I|[1]
X1 — X40 —{ X20/X29
~— | N| ™ >0 5 m)
MF. / MQ..
N
4 RS-485
+ 1
0| 0
Y oo
MOVIMOT®
- N
ol>2| QIe EE
MFZ.7F
X9 [2]

1163654283

[1] MOVIMOT® frekans geviricinin fieldbus arabirimi icin DC 24 V gerilim beslemesi kdpriisi
MF.. / MQ.. (fabrika tarafindan kablolanmistir)
[2] Hibrid kablo baglantisi
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10 (‘CD Alan dagiticilar igin ek devreye alma uyarilari
Alan dagiticist MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z.7 .

10.2.2 Alan dagiticisindaki MOVIMOT® frekans geviricinin dahili kablolanmasi

1186911627

[11 Baglanti tirinln ayari i¢in DIP anahtar
Baglanan motorun baglanti tiiriiniin DIP anahtarin konumuna uygun olmasina dikkat

edilmelidir.

[2] Do6nme yoniiniin etkinlik durumu dikkate alinmahdir
(standart durum: her iki yon de enable)

Her iki ddnme yoni Sadece Sadece

etkin sola enable saga enable
3| E|-| S| E|=|e S| E|=|e
TH TH TH

1186918667

[3] Dahili fren direnci baglantisi (sadece frensiz motorlarda)
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Alan dagiticilar igin ek devreye alma uyarilari (‘@) 10
Alan dagiticisi MF../MM../Z2.8., MQ../MM../Z.8. @

10.3 Alan dagiticisi MF../MM../2.8., MQ../MM../Z.8. |[0] —~—]

10.3.1 Bakim salteri
Z.8. alan dagiticisinin bakim salteri asagidaki MOVIMOT® komponentlerini kapatir:
— Sebeke beslemesi ve
— DC-24-V besleme

A TEHLIKE!

Bakim/hat koruma salteri sadece, MOVIMOT® motorunu sebekeden ayirir, alan
dagiticiyr degil.

Elektrik soku nedeniyle can kaybi veya agir yaralanmalar.

* Calismaya baslamadan 6nce alan dagiticisinin enerjisini kesin ve istenmeden
acllmamasi igin emniyete alin.

Devre semasi:
"Safety Power"

I_|:I|[1]

X1 —{ X40 — X20/X29

o
P
©)

J\\\ ME./ MQ..

RS-485

L1
L2
L3
24V
GND
24V

A4

RS+
RS-

MOVIMOT®

u

\Y,
W
13
14
15
THA1
TH2

MFZ.8F

X9 [2]

]
1
(B /Y (Y (B (BAY/ Y/ /Y [ Y Y (B (HAY/ (Y[ [ [/ (WY l\l)l

g Y )/ -

AR a1

1186927371

[1] MOVIMOT® frekans geviricinin fieldbus arabirimi igin DC 24 V gerilim beslemesi kdprisu
MF.. / MQ.. (fabrika tarafindan kablolanmigtir)
[2] Hibrid kablo baglantisi
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Alan dagiticisi MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8.

10.3.2 Motorun baglanti tiriiniin kontrolu

Asagidaki sekle bakarak, secilen alan dagiticisi baglanti triinin motorun baglant
tlrdine uygun olup olmadigini kontrol edin.

)\ w2 uz \v2 f
ur v w

O [¢] [¢]

1162529803

UYARI

Frenli motorlarda motorun klemens kutusuna fren redresori baglanmamalidir!

10.3.3 Alan dagiticisindaki MOVIMOT® frekans geviricinin dahili kablolanmasi

A
ol —
>
T ZERE] elrlels|y s
2

]

(2]

(3]
[4]

114

1186934155

Baglanti tirindn ayari i¢in DIP anahtar
Baglanan motorun baglanti tiiriiniin DIP anahtarin konumuna uygun olmasina dikkat
edilmelidir.

Donme yoniiniin etkinlik durumu dikkate alinmalidir
(standart durum: her iki yon de enable)

Her iki ddnme yoni Sadece Sadece

etkin sola enable saga enable
>
g E| | S| E| o 3| E| 2|
TH TH TH

1186918667
Dahili fren direnci baglantisi (sadece frensiz motorlarda)

Bakim salteri
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Alan dagiticilar igin ek devreye alma uyarilari
MOVIMOT® frekans gevirici alan dagiticisina entegre edilmistir

10.4 MOVIMOT® frekans cevirici alan dagiticisina entegre edilmistir

Asagidaki bolimde MOVIMOT® frekans geviricinin alan dagiticisina entegre edilerek
edilerek calistiriimasi

calistirlmasi ile motora entegre
acgiklanmaktadir.

10.4.1 MOVIMOT® alan dagiticisina entegre edildiginde degistirilen ayarlar

MOVIMOT®a entegre edilmis alan dagiticisi Z.7. veya Z.8. kullanildiginda
degistirilen fabrika ayarlarina dikkat ediniz. Diger ayarlar MOVIMOT®a entegre
edilmis motor ile aynidir. Bu konuda ilgili "MOVIMOT® frekans ceviricilerin igletme

kilavuzlarinda verilen montaj uyarilari dikkate alinmalidir.

DIP anahtar S1:

arasindaki

C &9,

10

@7

farklar

s1 1 \ 2 \ 3 \ 4 5 6 7 8
(DT g el Motor Motor PWM- Rélanti
20 | 21| 22| 23| korumasi|  Giig kademesi Frekans soéniimlemesi
Motor bir Degisken
ON T v 11 Kapalh o eme daha dissik| (16, 8, 4 kHz) Ak
OFF 0 0 0 0 Acik uyumlu 4 kHz Kapali
istenen deger potansiyometresi f1:
1001
f[HZ]
754
10y
S
" =
2.
0
(1]
1186982667

[1]1 Fabrika ayari
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(‘CD Alan dagiticilar igin ek devreye alma uyarilari
MOVIMOT® frekans gevirici alan dagiticisina entegre edilmistir

10.4.2 MOVIMOT® icin ek fonksiyonlar (alan dagiticiya entegre)

MOVIMOT® alan dagiticisi Z.7./2.8’e (sinirli) entegre edildiginde, asagidaki ek
fonksiyonlar mimkunddr. Ek fonksiyonlarla ilgili ayrintili bilgiler "MOVIMOT™" isletme
kilavuzunda verilmistir.

Ek fonksiyon Sinirlama
1 Rampa zamanlari uzatiimis MOVIMOT® -
2 | Akim sinirlandirmasi ayarlanabilen MOVIMOT® -

(sinir agildiginda hata)

3 | Akim sinirlandirmasi ayarlanabilen MOVIMOT® mevcut degil

(klemens f1/f2 Uzerinden degistirilebilir)

4 | Bus parametre ayarli MOVIMOT® sadece fieldbus arabirimleri MQ.. ile
mumkundar
5 | Z.7./Z.8. alan dagiticida motor korumali Bus parametre ayari sadece fieldbus

MOVIMOT® arabirimi MQ.. ile mimkindur

Maksimum PWM frekansi 8 kHz olan MOVIMOT® -

Hizli galigtirma/durdurmali MOVIMOT® Mekanik fren sadece MOVIMOT®
tarafindan kontrol edilebilir. Frenin role
cikigi tarafindan programlanmasi miimkiin
degildir.

8  Minimum frekansi 0 kHz olan MOVIMOT® -
10 = Minimum frekans 0 Hz'li ve diislik frekanslarda -
disik momentli MOVIMOT®
11 | Sebeke-faz kaybi denetimi aktif degil -
12 | Z.7. ve Z.8. alan dagiticida motor korumali ve hizh Mekanik fren sadece MOVIMOT®
start/stop’lu MOVIMOT® tarafindan kontrol edilebilir. Frenin réle
cikigi tarafindan programlanmasi miimkiin
degildir.
14  Kayma kompanzasyonu devre digl birakilmig —
MOVIMOT®
UYARI
° "Kaldirma diizeni uygulamalari igin MOVIMOT®" ek fonksiyonu 9 ve "Genisletilmis hiz
denetimli kaldirma diizeni uygulamalari icin MOVIMOT®" ek fonksiyonu 13 alan
1 dagiticisi Z.7./Z.8.’e entegre edilmis MOVIMOT® frekans ceviricilerde kullanilamaz!
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Kullanma tiniteleri >\®/é 11
\

Kullanma Unitesi MFG11A —

11  Kullanma uniteleri
11.1 Kullanma iinitesi MFG11A
11.1.1 lslev

Kullanma Gnitesi MFG11A, Fieldbus arabirimi yerine, herhangi bir MFZ.. baglanti
modiiliine takilabilir ve MOVIMOT® tahrik Gnitesinin maniel olarak kontrolii igin
kullanilabilir.

1187159051
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11 L\ /ﬁ Kullanma uiniteleri

- >~  Kullanma Unitesi MFG11A

11.1.2 Uygulama

MFG11A opsiyonunun kullaniimasi

Ekrandaki gosterge

Negatif gdsterge degeri, 6rn. = Sola

Pozitif gosterge degeri, 6rn. = Saga

Burada istenen deger potansiyometresi f1 ile ayarlanmis olan devir sayisi gosterilmektedir.
Ornek: Gosterge "50" = Istenen deger potansiyometresi ile ayarlanmis devir sayisinin % 50’si.
Dikkat: Gosterge "0" ise, tahrik Unitesi f;p, ile doner.

Devir sayisini arttirin
Saga: @@ Sola:

Devir sayisinin
diisiiriilmesi Saga: @@ Sola: U@

MOVIMOT® inhibite
Bu tusa basildiginda Ekran = |
SEW
MOVIMOT® enable

Dikkat: MOVIMOT® tahrik iinitesi enable yapildiktan sonra bellege kaydedilmis en son degere
ve dénme yonline geger.

Donme yoniiniin 1. ekrandaki gosterge =
sagdan sola |
degistirilmesi
SEW
2. Tekrar basildiginda ((G@ doénme yonu sagdan sola degisir

Dénme yoniinin ekrandaki gosterge =
soldan saga

degistirilmesi

2. Tekrar basildiginda @@ dénme yoénu soldan saga degisir

0

UYARI
° 24-V/-beslemesi tekrar agildiginda modul halen STOP durumundadir (gésterge = OFF).
1 Ok tuglari ile yon segiminde tahrik tnitesi (istenen deger) 0’dan baslar.
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Tus takimi DBG /®\

11.2 Tus takimi DBG
11.2.1 MF.. /MQ.. fieldbus arabirimleri ile baglantili olarak

Tus takimi DBG60B dogrudan fieldbus arabirimi MF.. / MQ.. diyagnoz arabirimine
baglanir goérinir. DKG60B opsiyonlu tus takimini 5 m uzatma kablosu ile de
baglanabilir.

N

QO

m —

~0

DKG60B

1188441227
11.2.2 islevler

Tus takimi DBG ile MOVIMOT® frekans ceviriciler elle kullanilabilir ve asagida belirtilen
islevleri sunar:

« MOVIMOT® frekans ceviricilerde parametre ayarlama

* Frekans ceviricilerin tus takimi tGzerinden kontrol edilmesi
+ Islem verilerinin gésterilmesi (monitér modu)

+ Bus baglantisinda ariza teshisi
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11.2.3 Tus atamalari DBG
Asagidaki resim tus takimi DBG’nin tuslarini géstermektedir:

[7]
1] [8]
[2] [9]
K —— =Sgu— [10]

[4] (1]

(3]

[6] 2]

341827339

[  Tus Stop

21 Tus (%) Son girilen degeri sil
[38] Tus Dil secimi
[4] Tus @ Menii degistirme

[5] <0>-<9>tusu 0 -9 sayilar

[6] Tus @ On igaret degistirme

[71  Tus @ Yukariya oku, bir menl noktasi yukariya
8] Tus Baslat

[9] Tus e OK, girisin onaylanmasi igin

[10] Tus Baglam menustunun aktive edilmesi

[11] Tus @ Asagdiya oku, bir menu noktasi asagiya
[12] Tus O Ondalik basamagi
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Tus takimi DBG — -

11.2.4 istenen dillerin segilmesi

ik defa agildiginda veya tus takimi DBG teslimat durumundan aktive edildiginde ekrana
asagidaki yazi gelir:

SEW
EURODRIVE

Daha sonra da ekranda dil se¢imi simgesi gorundr.

@

341888523

istenen dili secmek igin:

. tusuna basin.

Ekrana mevcut dillerin bir listesi gelir.

. @ veya @ tusu ile istenen dili secin.
» Segilen dili tusu ile onaylayin.

Ekrandaki ana gosterge secilen dilde gérindr.
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- = Tus takimi DBG

11.2.5 Monitér modu
Etkinlestiriimesi + DBGyi fieldbus arabiriminin diyagnoz arabirimine baglayin.

Once birkag saniye siire ile bagli olan MOVIMOT® cihazin tipi gosterilir. DBG daha
sonra da monitdr moduna geger.

‘E’ MONITOR
PI1 PI2 PI3
0000 0000 0000

Durum / Hata

MANUEL ISILETME MONITOR
PO1 PO2 PO3
DBG START MODU 0000 0000 0000

CIHAZ AYARI Oms n=% / Hata

1213961995

Baska bir mod segili ise ve buradan monitér moduna gegmek istiyorsaniz:

. tusu ile baglam menusinl segin.

+ Baglam meniisiinde "MONITOR" menii noktasini segmek igin @ veya @ ok
tuslarini kullanin.

+  Segimi tusu ile onaylayin.

Kullanma Unitesi monitdér moduna geger.

Monitér modunda islem cikis verileri (PO) ve islem giris verileri (Pl) 2 ayri menide
gOsterilir.

Baglam menustinden daima PO verileri penceresine gegilir.
» PO verileri penceresinden PI verileri penceresine gegmek igin, @ tusuna basin.
» PO verileri penceresine dénmek icin tusuna basin.

Baglam menusine gegmek igin veya tusuna basin.
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Kullanma tiniteleri b\ /é 11

Tus takimi DBG — -

Gésterge

islem ¢ikisg verileri
islem ¢ikig verileri gdstergesinin igerigi:

MONITOR
PO1 P02 PO3
0000 0000 0000

Oms n=0% / Hata

1214829451

* PO1 = Kontrol kelimesi

+ PO2 = Devir sayisi (%)

+ PO3 =Rampa

Ayrica ekrana gelenler:

* Rampe (ms)

« Hiz (%)

* Bir hata durumunda dénlsumll olarak hata numarasi ve hata metni

islem giris verileri
islem giris verileri gdstergesinin icerigi:

MONITOR
PI1 PI2 PI3
0000 0000 0000

Durum / Hata

1214716171

* PI1 = Durum kelimesi 1

* PI2 = Cikis akimi

e PI3 = Durum kelimesi 2

Ayrica ekrana gelenler:

* Pl penceresinin durum satirinda durum veya

* bir hata durumunda dénisumli olarak hata numarasi ve hata metni
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- = Tus takimi DBG

11.2.6 Manuel igsletme modu
Etkinlestiriimesi + DBG'yi modiliin diyagnoz arabirimine baglayin.

Once birkag saniye siire ile bagli olan MOVIMOT® cihazin tipi gosterilir. DBG daha
sonra da monitdr moduna geger.

@ MANUEL ISLETME
MONITOR % RAMPA $%$HIZ
DBG START MODU 0 1000 O
CIHAZ AYART DEL

W @

1214980491

Manuel moduna ge¢gmek igin:

1. tusu ile baglam menusunu segin.

2. Baglam menistnde "MANUEL MODU" meni noktasini segmek igin @ veya @
ok tuslarini kullanin.

3. Segimi tusu ile onaylayin.
Kullanma Unitesi manuel moduna geger.

UYARI
° Tahrik Unitesi otomatik modunda (bus isletmesi) enable ise, maniel isletme modu
1 segilemez.
Ekrana iki saniye sire ile "MANUEL MODU UYARISI 17: FREK.CEV. ENABLE" mesaji
gelir ve DBG baglam menisline doner.
Gésterge Manuel modundaki gosterge:

MANUEL ISLETME

% RAMPA SHIZ
0 10000 0

ENABLE/ENABLE DEGIL

1215017739
+ Gosterge degeri: Cikis akimi (%)
* Ayar degeri: Rampa suresi (varsayilan deger 10000 ms)
* Ayar degeri: Hiz % (varsayilan deger % 0)
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Tus takimi DBG — -

Calistirma

"MANUEL MODU" menusinde kullanilabilecek olan iglevler:

istenen hiz degeri (%) @ veya@ tusu ile istenen hizi % olarak ayarlayin veya
degeri <0> — <9> sayisal tuslari ile girin.

Frekans geviricinin yoni @ tusu ile degistirilir.

Secimi tusu ile onaylayin.

Menu degistirme Rampa sliresi girme menustine gegmek igin @ tusuna
basin.
Rampa suresinin @ veya@ tusu ile rampa suresini ayarlayin veya degeri
ayarlanmasi <0> — <9> sayisal tuslari ile girin.
Secimi tusu ile onaylayin.
Tahrik Gnitesinin Tahrik Gnitesini baglatmak igin tusuna basin.
calistiriimasi

Durum satirinda "ENABLE" gosterilir.

Tus takimi calisma esnasinda motor anma akiminin Iy o
andaki degerini [%] olarak gosterir.

Tahrik Gnitesinin Tahrik Gnitesini durdurmak igin tusuna basin.

durdurul
urduruimasi Durum satirinda simdi "NO ENABLE" yanip soner.

A TEHLIKE!

Manuel modundan gikarken "Otomatik modu etkinlessin mi?" sorusu gelir.
"TAMAM" segcildiginde, frekans gevirici derhal otomatik moduna gecger.

Frekans cgevirici burada bus sinyalleri Uzerinden enable yapilmis ise, istenmeden
calisabilir.

Ezilme nedeniyle can kaybi veya agir yaralanmalar.

* Manuel modunu devre digi birakmadan 6énce, dijital sinyaller veya iglem verileri,
frekans gevirici enable olmayacak sekilde ayarlanmalidir.

+ Dijital sinyalleri veya islem verilerini manuel modunu devre disi biraktiktan sonra

degistirin.
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= Tus takimi DBG

Manuel modunun
devre disi birakiimasi

Hata resetleme

Manuel igletme modu veya tusu ile devre disi

birakilir.
Ekranda asagidaki sorgulama goérinir:
OTOMATIK MODU ETKINLESSIN Mi?

. tusuna basildiginda, manuel isletme moduna geri
donaldar.

. tusuna basildiginda, manuel modu devre disi birakilir
ve otomatik moduna gegilir.

Ekranda baglam menusi gortnr.

Manuel modunda bir hata olustugunda ekranda bir hata
penceresi gorundr. Hata penceresinin durum satirinda 2sn’de
bir dénisuimli olarak hata numarasi veya hata metni gosterilir.

tusuna basildiginda, hata penceresinden gikilir ve hata
resetlenir.
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islem verilerinin kodlanmasi

12 MOVILINK®-cihaz profili
12.1 islem verilerinin kodlanmasi

Kontrol ve istenen deger girisi igin tim fieldbus sistemlerinde ayni islem verisi bilgileri
kullanilir. islem verileri, SEW tahrik (initesi frekans geviricileri icin standart MOVILINK®
profiline goére kodlanir: MOVIMOT® icin genelde asagidaki varyasyonlar kullanilabilir:

» 2islem verisi kelimesi (2 PD)
» 3islem verisi kelimesi (3 PD)

Master

LT > T W
'l ] po1 | PO2

| PH | P2

- PI

1191917323

PO =lslem cikis verileri Pl = Islem giris verileri (process input data)
PO1 = Kontrol kelimesi PI1 = Durum kelimesi 1
PO2 = Hiz (%) PI2 = Cikig akimi
PO3 = Rampa PI3 = Durum kelimesi 2

12.1.1 2 iglem veri kelimesi

MOVIMOT® frekans cevirici 2 islem kelimesi Uzerinden kontrol etmek icin, master
kontrol Unitesi "Kontrol kelimesi" ve "Hiz [%]" ¢ikis verilerini génderir. MOVIMOT®
frekans cevirici ise "Durum kelimesi 1" ve "Cikis akimi" islem giris verilerini master
kontrol Unitesine génderir.

12.1.2 3 iglem veri kelimesi

3 islem veri kelimesi Uzerinden kontrol edildiginde, ilave ¢ikis verisi kelimesi olarak
ayrica rampa ve 3. islem giris veri kelimesi olarak durum kelimesi 2 aktarilir.
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MOVILINK®-cihaz profili
islem verilerinin kodlanmasi

12.1.3 lislem gikis verileri

PO1: Kontrol kelimesi—

PO2: Istenen deger—

PO3: Rampa (sadece _|
3 kelime protokolde)

islem gikis verileri MOVIMOT® frekans geviriciye bir Ust seviyedeki kontrol Unitesi
Uzerinden verilir (kontrol bilgileri ve nominal deg@erler). Bu bilgiler MOVIMOT® icerisinde
RS-485 adresi (DIP anahtarlari S1/1 - S1/4) 0 disinda bir dedere ayarlandiginda
etkinlesir.

MOVIMOT® asagidaki islem cikig verileri ile kontrol edilebilir:
* PO1: Kontrol kelimesi

+ PO2: Hiz [%] (nominal deger)

* PO3: Rampa

Frenin tahrik Uinitesi etkin yapilmadan ayrilmasi igin sanal
klemensler, sadece MOVIMOT® anahtari $2/2 = "ON"
(MOVIMOT®-isletme kilavuzu dikkate alinmalidir)

Temel kumanda blogu
|15|14|13|12|11|1o|9|s 7|6|5|4|3|2|1|0

"= "1 10" = Etkin
Ek fonksiyon = 0 igin rezerve edilmistir Reset rezerve =" Q" diger durumlarda
"Dur"

. On igaretli islem degeri / % 0.0061
Ornek: -%80 / %0.0061 = - 13115 = CCC5y,5y

0’dan 50 Hz'e kadar gegen siire (ms) (Ayar araligi: 100...10000 ms)
Ornek: 2,0 s = 2000 ms = 07DOy,ey

Kontrol kelimesi Bit 0 — 2

Kontrol kelimesi,
Bit 6 = Reset

Devir sayisi [%]

128

Kontrol komutu "enable” Bit 0 - 2 ile ve kontrol kelimesi = 0006}, ile verilir. MOVIMOT®
frekans geviricinin etkin olabilmesi igin, ayrica giris klemensinde SAG ve/veya SOL
girigleri +24 \’ye baglanmis (k6pru baglantisi) olmalidir.

Kontrol komutu "Dur" icin Bit 2 = "0" resetlenmelidir. Diger SEW frekans cevirici
serilerine uyum saglamak igin, dur komutu olarak 0002y kullaniimalidir. MOVIMOT®
genelde, Bit 0 ve Bit 1 durumlarindan bagimsiz olarak Bit 2 = "0" ile aktlel rampada
durur.

Ariza durumunda, Bit 6 = "1" (Reset) ile hata onaylanabilir. Kullaniimayan kontrol
bitlerine "0" degeri verilmesi uygundur.

istenen devir sayisi, istenen deger potansiyometresi f1 ile ayarlanan maksimum devir
sayisinin yizdesi olarak verilmistir.

Kodlama: C000yex = - % 100 (sola)
4000y = +% 100 (saga)
-> 1 dijit = % 0.0061

Ornek: % 80, fnaks, dONMe yéni SOLA:
Hesaplanmasi: -% 80/ 0,0061 = —131154,, = CCC5; ¢
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Rampa islem verileri aligverisi 3 islem verisi lizerinden gergeklestiginde, giincel rampa Ureteci
islemde PO3 cikis verisi kelimesine verilir. MOVIMOT® frekans cevirici 2 iglem verisi
kelimesi ile kontrol edildiginde, anahtar t1 ile ayarlanmis olan rampa ureteci kullanilir.

Kodlama: 1 dijit=1ms
Aralik: 100 — 10000 ms
Ornek: 2.0 s =2000 ms = 20004¢c = 07D0pex

12.1.4 liglem giris verileri

MOVIMOT® frekans gevirici islem giris verilerini bir Ust seviyedeki kontrol tnitesine geri
verir. Islem girig verileri durum ve gergek deger bilgilerinden olusmaktadir. MOVIMOT®
frekans gevirici tarafindan desteklenen islem giris verileri:

¢ PI1: Durum kelimesi 1
«  PI2: Cikis akimi
¢ PI3: Durum kelimesi 2
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12

129



12

MOVILINK®-cihaz profili
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P11: Durum kelimesi 1—

P12: Akim gergek _|
degeri

PI3: Durum kelimesi 2
(sadece _|
3 kelime protokolde)

15114 13|12]11|10| 9 | 8| 7| 6| S| 4| 3

o

Cihaz durumu (Bit 5 = "0")
0 = Frekans gevirici hazir degil
2 = Etkin degil
4 = etkin

Hata numarasi (Bit 5 ="1")

16 Bit tam sayi, 6nigaretli x % 0.1 Iy
Ornek: 03204 = 800 x % 0.1 Iy = % 80 Iy

151141131211 |10 9 [ 8| 7| 6| 5| 4| 3

130
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Regulatér etkin = "1"

Cihaz etkin ="1"

PO verileri etkin = "1"

rezerve edildi

rezerve edildi

Ariza / lkaz ="1"

rezerve edildi

rezerve edildi

Regllator etkin = "1"

Cihaz etkin ="1"

PO verileri etkin = "1"

rezerve edildi

rezerve edildi

Ariza / lkaz ="1"

rezerve edildi

rezerve edildi

01 (fren)
"1" = Fren kapall,
"0" = Fren ayrildi

02 (isletmeye hazir)

11 (saga)

12 (sola)

13 (Nominal deger 2)

rezerve 0




MOVILINK®-cihaz profili 12
Simatic S7 ve fieldbus ile baglantili program 6rnegi

12.2 Simatic S7 ve fieldbus ile baglantili program érnegi

Burada, PLC Simatic S7 program o6rneginde, islem verilerinin ve fieldbus arabirimi
MF ..’nin dijital giris ¢ikislarinin igslenmesi agiklanmaktadir.

UYARI!
® Bu 6rnek program sadece bir PLC programinin nasil hazirlanabilecegini gosteren bir
ornektir. Bu nedenle SEW-EURODRIVE bu &rnek programin igerigi hakkinda
1 sorumluluk kabul edilmez.

12.2.1 Otomasyon cihazindaki iglem verilerinin adresleri

Bu 6rnekte, MOVIMOT® fieldbus arabiriminin islem verileri PLC’nin PW132 - PW136
bellek alanina kaydedilmistir.

ilave cikis / giris kelimesi AW 100 ve EW 100°de yonetilir.

Master
[1]
[[Aaw100|1pO MOVIMOT® + MF..
21 [_Aw132_|}Po1 PO
AW134 PO2
Awizs |1po3 [ pot [ po2 | Po3
EW100 }D' [ epn [ P2 [ P8
[3H|_EW132 | PN - PI
EW134 |[PI2
L[| EW136 |PI3
—~—
1192075019
[1]1 Adres araldi PO islem cikis verileri Pl islem girig verileri
[2] Cikis adresleri PO1 Kontrol kelimesi PI1 Durum kelimesi 1
[3] Girig adresleri PO2 Devir sayisi [%] P12 Cikis akimi
PO3 Rampa P13 Durum kelimesi 2
DO  Dijital gikislar DI Dijital girigler

12.2.2 MF.. fieldbus arabirimi dijital giris / ¢ikiglarinin islenmesi
MF.. Gzerindeki dijital ¢ikiglar DO 0 ve DO 1, DI 0 — 3 dijital girislere VE baglantisi ile

kontrol edilir:

U E 100,0 // E§er DI 0 = "1"
U E 100,1 // DI 1 = "1"
U E 100,2 // DI 2 = "1"
U E 100.3 // DI 3 = "1"
= A 100,0 // o zaman DO 0 = "1"
= A 100.1 // DO 1 = "1"
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MOVILINK®-cihaz profili
Simatic S7 ve fieldbus ile baglantili program ornegi

12.2.3 MOVIMOT® kontrol iinitesi

MOVIMOT® tahrik iinitesi Girig DIO ile enable olur:
« E 100,0 ="0": Kontrol komutu "Dur"
« E 100,0 ="1": Kontrol komutu "enable"

Doniis yonii ve hizi DI1 girisi Gizerinden belirlenir:

+ E100.1 ="0": %50 f,,5x saga donls

+ E100.1 ="1": % 50 f,5x sola donus

Tabhrik Gnitesi 1 sn’lik bir entegrator (timleyici) rampa ile hizlanir veya yavaslar.

islem giris verileri, islenmek (izere 20 ile 24 arasindaki bayrak kelimesinde gegici olarak
depolanir.

U E 100.0 // Giris 100.0 ile "enable" kontrol komutunu girin
SPB SERBEST

L WH16#2 // Kontrol komutu "Dur"
T POW 132 // POl (kontrol kelimesi 1) tzerine yaz
SPA  ISTENEN

SERBESTL WH#16#6 // MOVIMOT kontrol komutu "Enable" (0006hex)
T POW 132 // POl (kontrol kelimesi 1) tuzerine yaz
ISTENEN:U E 100.1 // Giris 100.1 ile doniis yoniini tespit edin
SPB LINK // EJer giris 100.1 = "1" ise, o zaman sola ddnis
L W#16#2000 // Istenen devir sayisi = %50 fmax saga doéniis
// (=2000hex)
T POW 134 // PO2 (Devir sayisi [%] lzerine yaz

SPA  MEVCUTDEG.

BAGLANTIL W#16#E000 // Istenen devir sayisi = %50 fmax sola ddéniis
// (=E000hex)

T POW 134 // PO2 (Devir sayisi [%]) lzerine yaz
MEVCUTDEG. : L1000 // Rampa = 1ls (1000dec)

T POW 136 // PO3 (Rampa) lzerine yaz

L PIW 132 // PI1’1i (Durum kelimesi 1) yiikle

T MW 20 // ve gecici bellege depola

L PIW 134 // PI2’yi (Cikis akimi) yikle

T MW 22 // ve gecici bellege depola

L PIW 136 // PI3’1 (Durum kelimesi 2) yiikle

T MW 24 // ve gecici bellege depola

BE
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MQ.. parametreleri listesi @

13 Parametre
13.1 MQ.. parametreleri listesi
Parametre Tanimi indeks  Birim Access |Varsayillan Anlami/Deger alani
010 Frekans ceviricinin durumu 8310 RO 0 Low Word kodlandi, durum kelimesi 1 gibi
011 Calisma durumu 8310 RO 0 Low Word kodlandi, durum kelimesi 1 gibi
012 Hata durumu 8310 RO 0 Low Word kodlandi, durum kelimesi 1 gibi
013 Aktif parametre seti 8310 RO 0 Low Word kodlandi, durum kelimesi 1 gibi
015 Calisma saatleri 8328 [s] RO 0
030 Dijital giris D100 8844 RW 16 0: Islevsiz
031 Dijital girig DIO1 8335 RW 16 ;2 :\;’8)‘:' g::f(i)der n
032 Dijital giris D102 8336 RO 16
033 Dijital giris D103 8337 RO 16
034 Dijital giris D104 8338 RO 16
035 Dijital giris D105 8339 RO 16
036 Dijital girigler DIOO - DI05 8334 RO 16
050 Dijital ¢ikis DO0O 8843 RW 21 0: Islevsiz
051 Dijital ¢ikis DOO1 8350 RW 21 g; :ﬁgg g'r'l‘gm
053 Dijital ¢ikiglar DOOO... 8360 RO
070 Cihaz tipi 8301 RO
076 Ana cihazin bellenimi 8300 RO
090 PD yapilandirmasi 8451 RO
091 Fieldbus tipi 8452 RO
092 Fieldbus baud hizi 8453 RO
093 Fieldbus adresi 8454 RO
094 PO1 istenen degeri 8455 RO
095 PO2 istenen degeri 8456 RO
096 PO3 istenen degeri 8457 RO
097 P11 gercek degeri 8458 .RO
098 P12 gergek degeri 8459 RO
099 P13 gergek degeri 8460 RO
504 Enkoder denetimi 8832 .RW 1 0: KAPALI

1: ACIK
608 Dijital giris D100 8844 RW 16 0: Islevsiz
600 Dijital giris DIO1 8335 RW 16 ;2 :\;)8)? ginr:f;der n
601 Dijital giris D102 8336 RO 16
602 Dijital giris DI03 8337 RO 16
603 Dijital giris D104 8338 RO 16
604 Dijital giris D105 8339 RO 16
628 Dijital gikis DO00 8843 RW 21 0: lslevsiz
620 Dijital ¢ikis DOO1 8350 RW 21 g; :ﬁgg g'r'l‘Z'SI
802 Fabrika ayari 8594 R/RW 0 0: hayir

1: Evet

2: Teslimat durumu
810 RS-485 adresi 8597 RO 0
812 RS-485 zaman asimi siresi 8599 [s] RO 1
819 Fieldbus timeout slresi 8606 [s] RO
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MQ.. parametreleri listesi

13 (‘@ Parametre
O,

Parametre | Tanimi indeks | Birim Access |Varsayilan Anlami/Deger alani
831 Fieldbus zaman asimi yaniti 8610 RW 10 0: Yanit yok
10: PO-DATA=0
840 Manuel reset 8617 RW 0: KAPALI
1: AGIK
870 istenen deger tanimi PO1 8304 RO 12 IPOS PO-DATA
871 istenen deger tanimi PO2 8305 RO 12 IPOS PO-DATA
872 istenen deger tanimi PO3 8306 RO 12 IPOS PO-DATA
873 Gercek deger tanimi P11 8307 RO 9 IPOS PI-DATA
874 Gercek deger tanimi PI2 8308 RO 9 IPOS PI-DATA
875 Gergek deger tanimi PI3 8309 RO 9 IPOS PI-DATA
- IPOS Kontrol kelimesi 8691 RwW 0
- IPOS Program uzunlugu 8695 RW 0
- IPOS degiskenleri HO — H127 11000- RW - Bellekte yerlesik degisken
11127
- IPOS degiskenleri H10 — H511 | 11010- RwW 0
11511
- IPOS Kodu 16000- RwW 0
17023
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Servis [
MOVITOOLS® ile bus diyagnozu

<P

14 Servis

UYARI

1

MOVIMOT® MM..C ve D frekans ceviricilerin servis ve bakim bilgileri ilgili isletme
kilavuzlarindan alinabilir.

14.1 MOVITOOLS® ile bus diyagnozu
14.1.1 MF../ MQ.. diyagnoz arabirimi lizerinden fieldbus diyagnozu

MF.. / MQ.. fieldbus arabiriminde devreye alma ve servis i¢in bir diyagnoz arabirimi
bulunmaktadir. Bu sayede SEW kullanici yazilimi MOVITOOLS® ile bus diyagnozu
gerceklestirmek mimkuindur.

+ * FELDBUSMONITOR - MOVIMOT@ i =lcx|

Datei Setup ¢
Monitorbetriah

PA1 [0002 crirere. [IETTRDEIE 7| cerveres over

'

PA2 [EDDD sssseees [DREHZAHL [X] v | sesessss sone sssesses soni[AISEANGSSTROM 7| messes: Iﬁ PE2
PA3 |0SEE eeeeees: [RAMPE ¥ | wrrrrres een ssveese: 20 [STATUSWORT 2 =] weees: [OFDE PE3

a1 | pAZ | P | PET | PE2 | PE3 |

{ PADsten I| | REGLERFREIGEGEBEN @
(== GERAT FREIGEGEBEN =
STEUERBEFEHL  [Hat oo =] | b PADATEN FREIGEGEBEN
RESET @ STHRUNG / WARNUNG [
GERATEZLISTAND KEINE FREIGABE
DEZ 2 0000000000001 Arimation

[ onine JEES SER

1199394827

Bu yazilim ile MOVIMOT® frekans cevirici ile fieldbus master arasinda aktarilan istenen
ve gercek degerlerde kolay bir diyagnoz yapilmasini saglar.

UYARI

MOVIMOT® fieldbus monitér modu "Kontrol" ile dogrudan kontrol edilebilir, bkz.
"MOVITOOLS®daki Fieldbus Monitérii" baliimii (— sayfa 139).
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2. MOVITOOLS® ile bus diyagnozu

Diyagnoz arabiriminin yapisi
Diyagnoz arabirimi moduler elektronik ile birlikte O potansiyel seviyesinde bulunur. Bu
durum tim MF.. / MQ.. fieldbus arabirimleri icin gecerlidir. MFK.. AS-interface

Arabirim adaptérii

arabirimlerinde diyagnoz arabirimi MOVIMOT® potansiyelindedir.

Bu arabirime 4 kutuplu bir fis konnektér RJ10 Uzerinden erigilebilir. Arabirim, modiil

kapagindaki kablo rakorunun altindadir.

GND RS- RS+ +5V

<\ />

4]3]2]1]

1194294027

Diyagnoz arabirimi asagidaki opsiyonlara sahip normal bir PC’ye baglanabilir:

» USB arabirimli USB11A, pargca numarasi 0 824 831 1
* RS-232 arabirimli UWS21B, par¢ca numarasi 1 820 456 2

USB11A
USB A RJ10
MmO
PC +
MOVITOOLS
UwsSs21B
= RJ10

| = s a2

Teslimat igerigi:

* Arabirim adaptori

* RJ10 fis konnektorli kablo

» Arabirim kablosu USB (USB11A) veya RS-232 (UWS21B)

1195112331
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MOVITOOLS® ile bus diyagnozu

Servis [ |

v

Onemli diyagnostik parametreleri

Gdosterge degerleri
- 00. islem
degerleri

Gdsterge degerleri
- 01. Durum
gostergeleri

Gdsterge degerleri
- 04. Dijital girisler
opsiyonu

Gdsterge degerleri
- 06. Dijital ¢ikiglar
opsiyonu

MOVIMOT® frekans ceviricide ariza teshisi MOVITOOLS®-Shell yaziimi ile

MOVIMOT® fieldbus arabirimleri MF.. izerinden gercgeklesir.

MOVIMOT® frekans cevirici islem degeri olarak ¢ikis akimini geri verir.

Menii numarasi

Parametre adi

indeks

Anlami / Uygulama

004

Cikig akimi [% I\]

8321

MOVIMOT® ¢ikis akimi

MOVIMOT® durumu tam olarak cevrilir ve durum gdstergesinde gosterilir.

Menii numarasi Parametre adi indeks Anlami / Uygulama

010 Frekans geviricinin 8310 MOVIMOT® frekans geviricinin durumu
durumu

011 Calisma durumu 8310 MOVIMOT® galisma durumu

012 Hata durumu 8310 MOVIMOT® Hata durumu

MF.. fieldbus arabirimlerinin dijital girisleri MOVIMOT® frekans geviricinin opsiyonel
girigleri olarak g0sterilir. Bu giriglerin MOVIMOT® frekans cevirici Uzerine dogrudan

etkileri olmadidindan, klemens atamasi "iglevsiz" olarak yapilmistir.

Meni numarasi Parametre adi indeks | Anlami/Uygulama

040 Dijital girigler DI10 8340 MF.. dijital girig DIO’larin durumu
041 Dijital girigler DI11 8341 MF.. dijital girig DI1’lerin durumu
042 Dijital girigler DI12 8342 MEF.. dijital girig DI2’lerin durumu
043 Dijital girigler D113 8343 MF.. dijital giris DI3’lerin durumu
044 Dijital girigler DI14 8344 MF.. dijital girig DI4’lerin durumu
045 Dijital girigler DI15 8345 MF.. dijital girig DI5’lerin durumu
048 Dijital girigler DI10 8348 Tum dijital giriglerin durumu

..DI17’lerin durumu

MF.. fieldbus arabirimlerinin dijital ¢ikislari MOVIMOT® frekans geviricinin opsiyonel
cikislari olarak gdsterilir. Bu gikislarin MOVIMOT® frekans gevirici Uzerine dogrudan

etkileri olmadigindan, klemens atamasi "iglevsiz" olarak yapilmistir.

Meni numarasi Parametre adi indeks Anlami / Uygulama

060 Dijital ¢ikiglar DO10 8352 MF.. dijital ¢ikis DOO’larin durumu

061 Dijital ¢ikislar DO11 8353 MF.. dijital ¢ikis DO’larin durumu

068 Dijital ¢ikiglar DO10— | 8360 MF.. dijital ¢ikis DOO ve DO7’lerin durumu

DO17
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’3 MOVITOOLS® ile bus diyagnozu

Gésterge degerleri  Cihaz verileri altinda MOVIMOT® ve Fieldbus arabirimi MF.. ile ilgili bilgiler gosterilir.
- 07. Cihaz verileri

Menii numarasi Parametre adi indeks Anlami / Uygulama

070 Cihaz tipi 8301 MOVIMOT® cihaz tipi

072 Opsiyon 1 8362 Cihaz tipi Opsiyon 1 = MF.. tipi

074 Yerlesik bellek 8364 . Firmware Parga No MF..
Opsiyon 1

076 Ana cihazin bellenimi | 8300 Firmware Parga No MOVIMOT®

Gdosterge degerleri  Bu menu noktasinda tim fieldbus verileri bulunur.

- 09. Bus Menii Parametre ad indeks  Anlami / Uygul
diyagnozu enili numarasi arametre adi ndeks nlami / Uygulama
090 PD-yapilandirmasi 8451 MOVIMOT® igin ayarlanan PD-
yapilandirmasi
091 Fieldbus tipi 8452 MF..‘nin Fieldbus tipi
092 Fieldbus baud hizi 8453 MF..'nin baud hizi
093 Fieldbus adresi 8454 MF.. DIP anahtarinin fieldbus adresi
094 PO1 istenen degeri [hex] | 8455 Fieldbus master'dan MOVIMOT®a PO1
istenen degeri
095 PO2 istenen degeri [hex] | 8456 Fieldbus master'dan MOVIMOT®a PO2
istenen degeri
096 PO3 istenen degeri [hex] | 8457 Fieldbus master'dan MOVIMOT®a PO3
istenen deger
097 PI1 gergek degeri [hex] 8458 Fieldbus master'dan MOVIMOT®a PI1
gercek degeri
098 PI2 gergek degeri [hex] 8459 Fieldbus master'dan MOVIMOT®a PI2
gercek degeri
099 PI3 gergek degeri [hex] 8460 Fieldbus master'dan MOVIMOT®a PI3
gercek degevi
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MOVITOOLS® ile bus diyagnozu ’;

MOVITOOLS® iizerindeki fieldbus monitér
MOVITOOLS® uizerindeki fieldbus monitdrii ile cevrimsel MOVIMOT® islem verileri
konforlu bir sekilde kontrol edilip gorsellestirilebilir

+ FELDBUSMONITOR - MOVIMOTi =lcix]|
Datei Setup 7

Monitorhetneb

PA1 PO 1 .= 1[I - svesses: sor [TANENNGIR)  +| reeesee: [0205  PEA
PAZ [EDDD seseesses [DREHZAHL ] 7] seeeeee: mamﬂn s [ALISGANGSSTROM v weesvess [6010  PE2

PA3 [03EE sssssss: [RAMPE - b sssssses 400 [STATUSWORT 2 = seessss [OF06  PE3
Pal | pa2 | PA3 | PE1 | FE2 | PE3 |
"PaDaten || | REGLERFREIGEGEBEN L
| T GERAT FREIGEGEBEN
STEUERBEFEHL  [Hat Zlmo =1 ||} b PADATEN FREIGEEREN
RESET ﬂ STIfIRUNE JWARNUNG .
GERATEZUSTAND KEIME FREIGABE
DEZ 2 0000000000007 1) Arimation [
| onine [T SER
1199394827
Ozellikler + Kolay kullanim
» Kontrol fonksiyonlari, fieldbus’a baglanmadan da kolayca 6grenilebilir (devreye alma
hazirhdr)

« SEW kullanici arabirimi MOVITOOLS®a entegre edilmistir
» Basit ve hizli hata arama olanagi
+ Kisa projelendirme evresi
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’3 MOVITOOLS® ile bus diyagnozu
Fieldbus Fieldbus monitéra ile kullaniciya devreye alma ve hata arama igin gigli bir aygit
monitérindn sunulmaktadir. Bu ekran sayesinde frekans gevirici ile kontrol Gnitesi arasinda ¢evrimsel
calismasi olarak degistirilen islem verileri gdsterilip degerlendirilebilir.

Fieldbus monitorl ile yalnizca pasif katilimci olarak bus isletmesi gézetlenmez, ayni
zamanda frekans geviriciyi aktif olarak kontrol etme olanagi da mevcuttur.

Kullanici béylece asagidaki olanaklara sahiptir:

* Mevcut bir tesiste frekans geviricinin kontroliint aktif olarak devralip tahrik Gnitesini
kontrol etme olanag!.

+ Onceden (daha gergek bir tesis ve Fieldbus-Master olmadan) tek bir tahrik Gnitesinin
calisma tarzi, benzetim yoluyla daha devreye almadan test edilir.

Isletme tiirii

kontroltindeki [1] [2]
fieldbus monitorii
s FELDHUSSMONITOR - MOVIMOTS ‘J.—lﬁl
Datei Zebp 1
‘Stauerbeliiab

PA1 [0006 weesaas [STEUERWDRT 1 =] avserasasaase PR 1 111111 1] [P i Y
o
PA2 [Z000 weress [EEEEGINES  v] swrererornns ssasassss o2 [ALISGANGSSTROM 7| seesesss [T118  PE2

Sendan

PA3 |II:EB weesnnes |AMPE M ] weeeaeess o0 [STATUSWORAT 2 v| mn|;¢w PE3
3 IO A, —— 4 0 4
[3] Pt PR e | A = = [4]
Busdatan AEGLER FREIGEGEBEN
DREHZAHL
B bschaahitan GEFAT FREIGEGEBEN
5] ———» 0 Xoma o Pit-DATEN FREIGEGEBEN «—F—[5]
STORUNG S wWARNUNG [ .
GERATEZUSTAND FREIGABE [VFC)
DEZ B1%2 8IH 0010000000000000 Animaicn
| owne  [IECT SER
1199400843

[11 Kontrol tnitesinden PO verileri

[2] Frekans geviriciden kontrol tinitesine Pl verileri

[3] lslem cikis verilerinin aktiiel HEX degerleri (diizenlenebilir)
[4] lslem giris verilerinin aktiiel HEX degerleri

[5] Anlk ayar gostergesi
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14.1.2 Fieldbus arabirimleri hata tablosu

Hata kodu/
tanimlanmasi

Yanit

Neden

<P

Onlem

10 IPOS ILLOP IPOS program durur IPOS program hatasi, ayrintil bilgi IPOS programini diizeltin, yiikleyin
DO =0 icin, bkz. IPOS degiskeni H469 ve resetleyin

14 Enkoder hatasi MOVIMOT® iletisimi * Enkoder ile olan baglantilardan MQ.. ile enkoder arasindaki elektrik
durur birinde veya her ikisinde de kesinti baglantisini kontrol edin
DO=0 var.

17 Stack Overflow *  Frekans geviricinin elektronik Topraklama baglantilarini ve

18  Stack Underfl moduliinde ariza, EMU etkisi ekranlamalari kontrol edin,

ack Undertlow olabilir gerektiginde diizeltin.
19 NMI Bu hata tekrarlanirsa SEW servisine
" danisiniz.

20 Undefined
Opcode

21 Protection Fault

22 lllegal Word
Operand Access

23 lllegal Instruction
Access

24 lllegal External
Bus Access

25 EEPROM + EEPROM’a erisimde hata "Teslimat durumu" fabrika ayarini

gagirin, reset gergeklestirin ve
yeniden parametre belirleyin (Dikkat:
bu iglemler yapildiginda IPOS
programi silinir)

Bu hata tekrarlanirsa SEW servisine
daniginiz.

28 Fieldbus Timeout | Islem cikis verileri=0 |+  Planlanmis olan yanit siiresi Master’in iletisim bigimini kontrol
(Zaman Asimi) DO =0 icerisinde master-slave iletigimi edin

(kapatilabilir) olmadi

32 IPOX indeks IPOS program durur * Temel programlama prensipleri IPOS uygulama programini kontrol
tagsmasi DO =0 ihlali nedeniyle sistemde ek bellek edin ve dlzeltin

tasmasi

37 Watchdog hatasi  MOVIMOT® iletisimi » Sistem yaziminin akiginda hata SEW servisine danigin.

41 Watchdog Option glgu: 0 * |POS-Watchdog, IPOS programi "_WdOn()" komutunda ayarlanmis
uygulama suresi ayarlanmis olan " olan sureyi kontrol edin.
Watchdog" sliresinden daha uzun.

45 Baslangi¢ * Reset sonrasi 6z sinamada hata Reset gergeklestirin, bu hata
durumuna tekrarlanirsa SEW servisine
getirme hatasi danisiniz.

77 Gegersiz IPOS IPOS program durur *  Gegersiz bir otomatik kipi Harici kontroliin yazma degerlerini
kontrol kelimesi DO =0 ayarlanmaya c¢ahsild. kontrol edin

83 Cikista kisa devre | yok + DOO0, DO1 veya sensorlerin gerilim DOO0 ve DO1 gikiglarinin
beslemesinde (VO24) kisa devre. kablolanmasini / yukinua ve

sensorlerin gerilim beslemesini
kontrol edin.

91 Sistem hatasi gerekmez *  MAQ.. bir veya birkag katihmciya Gerilim beslemesini ve RS-485
(MOVIMOT®) zamanasgimi siresi kablolamasini kontrol edin
icerisinde ulagamadi. Projelendiriimis katihmcilarin

adreslerini kontrol edin

97 Veri kopyalama MOVIMOT® iletisimi »  Veri kimesini kopyalarken bir hata Yeniden veri kopyalamayi deneyin

durur
DO =0

olustu. Veriler uyumlu degil.

veya daha 6nce "teslimat durumu”
fabrika ayari ve reset gergeklestirin.
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Uzun sureli depolama

14.2 Uzun siireli depolama

Uzun sureli depolamada frekans ceviricili cihazlar her 2 yilda bir minimum 5 dakika
bakim icin sebeke gerilimine baglanmalidir. Aksi takdirde cihazin dmru kisalir.

14.3 Bakim eksik yapildiginda alinmasi gereken 6nlemler

Frekans geviricilerde gerilim altinda olmadiklari zaman da asinan elektrolit kapasitorler
kullaniimaktadir. Bu durum uzun bir sure depolamadan sonra dogrudan anma gerilimine
baglanan kondansatérleri tahrip olmalarina sebep olabilir.

Bakim ihmal edildiginde, SEW-EURODRIVE sebeke geriliminin maksimum gerilime
yavas yavas artiriimasini énerir. Bunun igin ¢ikis gerilimleri asagida verilen degerlere
gore ayarlanmig olan bir degisken transformator kullanilarak yapilabilir. Bu rejenerasyon
islemi tamamlandiktan sonra cihaz derhal kullanilabilir veya bakim yapilacak sekilde
uzun sireli olarak depolanabilir.

Asagidaki kademeler énerilir:

AC 400/500-V cihazlar:

+ Kademe 1: 0 V - AC 350 V birkag saniye igerisinde
+ Kademe 2: 15 dakika igin AC 350 V

+ Kademe 3: 15 dakika icin AC 420 V

+ Kademe 4: 1 saat i¢cin AC 500 V

14.4 Atik Toplama

Bu driinde kullanilan malzemeler:
*  Demir

* Aliminyum

+ Bakir

* Plastik

» Elektronik moduller

Bu pargalar gecerli atik toplama yonetmeliklerine uygun olarak toplama yerlerine
veriniz!
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PROFIBUS Arabirimi MFP.. igin Teknik Bilgiler |3

Teknik bilgiler [LVAL 172

15 Teknik bilgiler

15.1 PROFIBUS Arabirimi MFP.. i¢in Teknik Bilgiler

MFP’nin elektriksel teknik 6zellikleri

MFP’nin elektronik beslemesi

U=+24V +/- % 25, |g < 150 mA

Elektrik yahtimi

+  PROFIBUS-DP baglantisi, potansiyelsiz
* Mantik ile 24 V besleme gerilimi arasinda
*+  Mantikile periferi/MOVIMOT® arasinda, opto couplar lizerinden

Bus baglanti teknigi

Gelen ve aktarilan Bus kablosu i¢in 2 yayl klemens (opsiyon M12)

Ekranlama

EMU metal kablo rakorlari tizerinden

Dijital girisler (sensorler)

Sinyal seviyesi

EN 61131-2’ye gore PLC uyumlu (dijital giris tipi 1), Ri = 3,0 kQ,
Tarama gevrimi yakl. 5 ms

15V —+30 V: "1" = Kontak kapali

-3V —+5V: "0" = Kontak agik

Sensor beslemesi
Referans akim
Dahili gerilim disimi

Dijital cikiglar (aktuiatorler)
Sinyal seviyesi
Referans akim
Kagak akim
Dahili gerilim disumu

DC 24 V, EN 61131-2'ye gore, harici gerilim ve kisa devre korumali
> 500 mA
maks. 1V

EN 61131-2'ye gére PLC uyumlu, harici gerilim ve kisa devre korumali
"0"=0V;"" =24V
500 mA
maks. 0.2 mA
maks. 1V

Kablo uzunlugu RS-485

30 m, MFP ile MOVIMOT® arasinda (eger ayrica monte edilirse)

Ortam sicakhgi

Depolama sicakligi

-25°C-60°C
-25°C-85°C

Koruma sinifi

IP65 (MFZ.. baglanti modiiline monte edildiginde, tim gecme baglantilar izole
edildiginde)

PROFIBUS Teknik o6zellikleri

PROFIBUS Protokol tiirii

Desteklenen Baud hizlari

PROFIBUS-DP
9.6 kBaud — 1.5 MBaud / 3 — 12 MBaud (otomatik tanima ile)

Bus sonlandirma

entegre, DIP anahtar Gzerinden devreye alinabilir (EN 50170’e gore (V2))

PROFIBUS’ta izin verilen kablo uzunlugu

9.6 kBaud: 1.200 m
19.2 kBaud: 1.200 m
93.75 kBaud: 1.200 m
187.5 kBaud: 1.000 m
500 kBaud: 400 m

1.5 MBaud: 200 m

12 MBaud: 100 m

Daha fazla genigletmek icin birden fazla segment Repeater tizerinden baglanabilir.

Maks. genisletme/kaskad derinligi DP-Master veya Repeater modiillerinin el
kitaplarinda verilmistir.

DP-ldent Numarasi

6001}y (24577 4oc)

DP-Yapilandirmasi, DI/DO yok

2 PD, Yapilandirmasi: 1134ec, Ogec
3 PD, Yapilandirmasi: 1144ec, Ogec

DP-Yapilandirmasi, DI/DO ile

DP-Yapilandirmasi, Dl ile

2 PD + DI/DO, Yapilandirma: 1134gc, 484ec
3 PD + DI/DO, Yapilandirma: 1144ec, 48gec
0 PD + DI/DO, Yapilandirma: Ogec, 484ec

2 PD + DI, Yapilandirmasi: 1134ec, 164ec

3 PD + DI, Yapilandirmasi: 1144¢¢, 164ec

0 PD + DI, Yapilandirmasi: Oygc, 164ec,

Universal yapilandirma, yapilandirma dogrudan girildiginde

Set-Prm uygulayici verileri

maks. 10 Bayt,

Hex Parametre belirleme:

00,00,00,00,00,00,00,00,00,00 Diyagnoz alarmi aktif (varsayilan)
00,01,00,00,00,00,00,00,00,00 Diyagnoz alarmi aktif degil

Diyagnoz verilerinin uzunlugu

Adres ayarlarn

max. 8 Byte, 2 bayt cihaza ait tanimlama dahil

desteklenmez, DIP anahtar Gzerinden ayarlanabilir
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15 RVAL 172  teknik bilgiler
7 PROFIBUS Arabirimi MFP.. Igin Teknik Bilgiler

PROFIBUS Teknik ozellikleri
GSD dosyasinin adi SEW_6001.GSD

Bitmap dosyasinin adi SEW6001N.BMP
SEW6001S.BMP
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PROFIBUS Arabirimi MQP.. igin Teknik Bilgiler |7

Teknik bilgiler

15.2 PROFIBUS Arabirimi MQP.. i¢in Teknik Bilgiler

MQP’nin elektriksel teknik 6zellikleri

MQP’nin elektronik beslemesi

U=+24V +/-% 25, I <200 mA

Elektrik yahtimi

+  PROFIBUS-DP baglantisi, potansiyelsiz
* Mantik ile 24 V besleme gerilimi arasinda
*+  Mantikile periferi/MOVIMOT® arasinda, opto coupler lizerinden

Bus baglanti teknigi

Gelen ve aktarilan Bus kablosu igin 2 yayli klemens (opsiyon M12)

Ekranlama

EMU metal kablo rakorlari tizerinden

Dijital girigler (sensorler)

Sinyal seviyesi

EN 61131-2’ye gore PLC uyumlu (dijital giris tipi 1), Ri = 3.0 kQ,
Tarama ¢evrimi yakl. 5 ms

15V —+30 V: "1" = Kontak kapali

-3V —+5V:"0" = Kontak agik

Sensor beslemesi
Referans akim
Dahili gerilim diisimi

DC 24 V, EN 61131-2'ye gore, harici gerilim ve kisa devre korumali
> 500 mA
maks. 1V

Dijital cikiglar (aktiiatorler)
Sinyal seviyesi
Referans akim
Kagak akim
Dahili gerilim disimi

Kablo uzunlugu RS-485

EN 61131-2’ye gore PLC uyumlu, harici gerilim ve kisa devre korumali
"0"=0V,"1"=24V
500 mA
maks. 0.2 mA
maks. 1V

30 m, MQP ile MOVIMOT® arasinda (eger ayrica monte edilirse)

Ortam sicakhgi

-25°C-60°C

Depolama sicakhigi

Koruma sinifi

PROFIBUS Teknik 6zellikleri

-25°C-85°C

IP65 (MFZ.. baglanti modiliine monte edildiginde, tim gegme baglantilar izole
edildiginde)

PROFIBUS Protokol tiirii

PROFIBUS-DPV1 (alternatif: PROFIBUS-DP)

Desteklenen Baud hizlari

Bus sonlandirma

9,6 kBaud — 12 MBaud (otomatik tanima ile)
entegre, DIP anahtar lizerinden devreye alinabilir (EN 50170’e gore (V2))

PROFIBUS’ta izin verilen kablo uzunlugu

DP-ldent Numarasi

9.6 kBaud: 1.200 m

19.2 kBaud: 1.200 m

93.75 kBaud: 1.200 m

187.5 kBaud: 1.000 m

500 kBaud: 400 m

1.5 MBaud: 200 m

12 MBaud: 100 m

Daha fazla genisletmek icin birden fazla segment Repeater lizerinden baglanabilir.
Maks. genisletme/kaskad derinligi DP-Master veya Repeater modiillerinin el
kitaplarinda verilmigtir.

6001 ey (24577 pey)

DP Konfigiirasyonu

1 — 10 islem veri kelimesi, parametre kanalli veya parametre kanalsiz ("islem Verileri
Konfiglirasyonu" bélimdine bakiniz)

Set-Prm uygulayici verileri

maks. 10 Bayt, islevsiz

Diyagnoz verilerinin uzunlugu

Adres ayarlarn

6 Bayt, EN 50170’e (V2) gore

"Set-Slave-Address" desteklenmez, DIP anahtar lzerinden ayarlanabilir

Paralel C2 baglanti sayisi

2

Desteklenen veri kiimesi indeks 47

Desteklenen slot numarasi 6nerilen: 0

Uretici kodu 10Anex (SEW-EURODRIVE)
Profil ID 0

C2-Response-Timeout 1sn

Maks. C1 kanali uzunlugu 240 Bayt

Maks. C2 kanali uzunlugu 240 Bayt

GSD dosyasinin adi

SEWA6001.GSD (DPV1)
SEW_6001.GSD (DP)
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Teknik bilgiler
7 Alan dagiticinin teknik ozellikleri

PROFIBUS Teknik 6zellikleri

Bitmap dosyasinin adi

SEW6001N.BMP
SEW6001S.BMP

15.3 Alan dagiticinin teknik ozellikleri

15.3.1 Alan dagiticilart MF../Z.3., MQ../Z.3.

15.3.2 Alan dagiticisi1 MF../Z.6., MQ../Z.6.

MF../Z.3.
MQ../Z.3.
Ortam sicakhigi -25°C-60°C
Depolama sicakligi -25°C-85°C

Koruma sinifi

IP65 (Fieldbus arabirimi ve motor baglanti kablosu takilmis ve vidalanmig
olarak, tim fig baglantilar izole edilmis)

Arabirim

PROFIBUS, InterBus, DeviceNet, CANopen, AS-Interface

izin verilen motor kablo
uzunlugu

Agirhk

maks. 30 m (SEW hibrid kablo, B tipi ile)

Sebeke besleme iletkenine goére kesit dusuruldiginde kablonun korunmasina

dikkat edin!

yakl. 1.3 kg

MF../Z.6.
MQ../Z.6.

Bakim salteri

Ortam sicakligi

Yuk ayirma salteri ve kablo korumasi
Tip: ABB MS 325 — 9 + HK20
Salter digmesi: siyah / kirmizi, 3 defa kilitlenebilir

| 25°C-55°C

Depolama sicakhigi

-25°C-85°C

Koruma sinifi

IP65 (Fieldbus arabirimi, sebeke baglanti kapagi ve motor baglanti kablosu
takilmis ve vidalanmis olarak, tim fig baglantilar izole edilmis)

Arabirim

izin verilen motor kablo
uzunlugu

PROFIBUS, InterBus, DeviceNet, CANopen, AS-Interface

" maks. 30 m (SEW hibrid kablo, B tipi ile)

Agirlik

yakl. 3.6 kg

15.3.3 Alan dagiticisi MF../MM../2.7., MQ../MM../Z.7.

MF../MM..-503-00/Z.7.
MQ../MM..-503-00/Z.7.

Ortam sicakhgi

-25 °C — 40 °C (Pn-disumi: % 3, Iy her K igin maks. 60 °C)

Depolama sicakhgi

Koruma sinifi

Arabirim

-25°C-85°C

IP65 (Fieldbus arabirimi, sebeke baglanti kapadi ve motor baglanti kablosu
takilmis ve vidalanmis olarak, tim fis baglantilari izole edilmis)

PROFIBUS, InterBus, DeviceNet, CANopen, AS-Interface

izin verilen motor kablo
uzunlugu

Agirhk

15 m (SEW hibrid kablo, tip A, ile)

yakl. 3.6 kg
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Alan dagiticinin teknik ozellikleri |7
P| Hz
15.3.4 Alan dagiticisi MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8.
MF../MM..-503-00/2.8.
MQ../MM..-503-00/Z.8.
Bakim salteri YUk ayirma anahtari
Tip: ABB OT16ET3HS3ST1
Salter dugmesi: siyah / kirmizi, 3 defa kilitlenebilir
Ortam sicakhgi -25 °C — 40 °C (Py-distimii: % 3, Iy her K igin maks. 55 °C) N

Depolama sicakhigi

Koruma sinifi

Arabirim

-25°C-85°C

IP65 (Fieldbus arabirimi, sebeke baglanti kapadi ve motor baglanti kablosu
takilmis ve vidalanmis olarak, tim fis baglantilari izole edilmis)

PROFIBUS, InterBus, DeviceNet, CANopen, AS-Interface

izin verilen motor kablo
uzunlugu

Agirhk

15 m (SEW hibrid kablo, tip A, ile)

Boyut 1: yakl. 5.2 kg
Boyut 2: yakl. 6.7 kg

1) MM3XC’'de: S3 % 25 ED ile -25 °C — 40 °C (S3 %10 ED ile maks. 55 °C)
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Adres listesi

16 Adres listesi

Almanya
Genel merkez Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Fabrika Ernst-Blickle-Stralle 42 Fax +49 7251 75-1970
Satis D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Posta kutusu sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal
Service Orta SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710
Competence Ernst-Blickle-Straf3e 1 Fax +49 7251 75-1711
Center D-76676 Graben-Neudorf sc-mitte@sew-eurodrive.de
Kuzey SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Alte Ricklinger Strale 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (Hannover yakininda) sc-nord@sew-eurodrive.de
Dogu SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (Zwickau yakininda) sc-ost@sew-eurodrive.de
Giiney SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralRe 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (Munih yakinlarinda) sc-sued@sew-eurodrive.de
Bati SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstrale 1 Fax +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld (Disseldorf yakinlarinda)  sc-west@sew-eurodrive.de
Elektronik SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-Stralle 42 Fax +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal sc-elektronik@sew-eurodrive.de
Siiriicii Servisi Hotline / 24 saat agik +49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357
Almanya'daki diger servis istasyonlarinin adresleri istek Gzerine verilebilir.
Fransa
Fabrika Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 3 88 73 67 00
Satis 48-54, route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Servis B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Fabrika Forbach SEW-EUROCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
Zone Industrielle
Technopole Forbach Sud
B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex
Montaj Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Satig Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Servis 62, avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 4 72 15 37 00
Parc d'Affaires Roosevelt Fax +334 721537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
Fransa'daki diger servis istasyonlarinin adresleri istek Uzerine verilebilir.
ABD
Fabrika Giiney Dogu SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Montaj Bolgesi 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Satig P.O. Box 518 Fax Manufacturing +1 864 439-9948
Servis Lyman, S.C. 29365 Fax Assembly +1 864 439-0566
Fax Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
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ABD
Montaj Kuzey Bati SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Satis Bolgesi Pureland Ind. Complex Fax +1 856 845-3179
Servis 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Orta Bati SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
Bolgesi 2001 West Main Street Fax +1 937 440-3799
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Giiney Bati SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
Bolgesi 3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Bati Bolgesi SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
30599 San Antonio St. Fax +1 510 487-6433
Hayward, CA 94544 cshayward@seweurodrive.com
ABD'deki diger servis istasyonlarinin adresleri istek tizerine verilebilir.
Arjantin
Montaj Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Satig Centro Industrial Garin, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
Servis Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar
1619 Garin http://www.sew-eurodrive.com.ar
Avustralya
Montaj Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Satis 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Servis Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Avusturya
Montaj Viyana SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Satis Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Servis A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Belgika
Montaj Briiksel SEW Caron-Vector Tel. +32 10 231-311
Satig Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Servis B-1300 Wavre http://www.sew-eurodrive.be
info@caron-vector.be
Service Endiistriyel SEW Caron-Vector Tel. +32 84 219-878
Competence rediiktorler Rue de Parc Industriel, 31 Fax +32 84 219-879
Center BE-6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be

service-wallonie@sew-eurodrive.be

Anvers SEW Caron-Vector Tel. +32 3 64 19 333
Glasstraat, 19 Fax +32 3 64 19 336
BE-2170 Merksem http://www.sew-eurodrive.be
service-antwerpen@sew-eurodrive.be
Beyaz Rusya
Satis Minsk SEW-EURODRIVE BY Tel.+375 (17) 298 38 50
RybalkoStr. 26 Fax +375 (17) 29838 50
BY-220033 Minsk sales@sew.by
Brezilya
Fabrika Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 2489-9133
Satis Avenida Amancio Gaiolli, 152 - Rodovia Fax +55 11 2480-3328
Servis Presidente Dutra Km 208 http://www.sew-eurodrive.com.br

Guarulhos - 07251-250 - SP
SAT - SEW ATENDE - 0800 7700496

sew@sew.com.br

Brezilya'daki diger servis istasyonlarinin adresleri istek tzerine verilebilir.
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Bulgaristan
Satis Sofya BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@fastbg.net
Cezayir
Satig Cezayir Réducom Tel. +213 21 8222-84
16, rue des Fréres Zaghnoun Fax +213 21 8222-84
Bellevue El-Harrach reducom_sew@yahoo.fr
16200 Alger
Cek Cumbhuriyeti
Satis Prag SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 255 709 601
Business Centrum Praha Fax +420 220 121 237
Luzna 591 http://www.sew-eurodrive.cz
CZ-16000 Praha 6 - Vokovice sew@sew-eurodrive.cz
Cin
Fabrika Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montaj No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25322611
Satig Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
Servis http://www.sew-eurodrive.cn
Montaj Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Satig 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Servis Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267891
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological shenyang@sew-eurodrive.cn
Development Area
Shenyang, 110141
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478398
10A-2, 6th Road Fax +86 27 84478388
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA
430056 Wuhan
Cin’deki diger servis istasyonlarinin adresleri istek tizerine verilebilir.
Danimarka
Montaj Kopenhag SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Satig Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Servis DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Estonya
Satig Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Fax +372 6593231
EE-75301 Peetri killa, Rae vald, Harjumaa veiko.soots@alas-kuul.ee
Fas
Satis Casablanca Afit Tel. +212 22618372
5, rue Emir Abdelkader Fax +212 22618351
MA 20300 Casablanca ali.alami@premium.net.ma
Fildisi Kiyisi
Satis Abidjan SICA Tel. +225 2579-44
Ste industrielle et commerciale pour I'Afrique Fax +225 2584-36
165, Bld de Marseille
B.P. 2323, Abidjan 08
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HR 10 000 Zagreb

Finlandiya
Montaj Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Satis Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Servis FIN-15860 Hollola 2 sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Fabrika Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Montaj Valurinkatu 6, PL 8 Fax +358 201 589-310
Servis F1-03600 Kakkila, 03601 Karkkila sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive fi
Gabon
Satig Libreville ESG Electro Services Gabun Tel. +241 7340-11
Feu Rouge Lalala Fax +241 7340-12
1889 Libreville
Gabun
Giiney Afrika
Montaj Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
Satis Eurodrive House Fax +27 11 494-3104
Servis Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Cape Town SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens cfoster@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaco Place Fax +27 31 700-3847
Pinetown cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Hindistan
Montaj Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel.+91 265 2831086
Satis Plot No. 4, GIDC Fax +91 265 2831087
Servis PORRamangamdi * Vadodara - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Gujarat sales@seweurodriveindia.com
subodh.ladwa@seweurodriveindia.com
Montaj Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel.+91 44 37188888
Satig Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phasell Fax +91 44 37188811
Servis Mambakkam Village c.v.shivkumar@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur- 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Hollanda
Montaj Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700
Satig Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Servis NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam
Hong Kong
Montaj Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Satig Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 36902211
Servis Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Hirvatistan
Satis Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Servis PIT Erdody 4 |1 Fax +385 1 4613-158

kompeks@inet.hr
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ingiltere
Montaj Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Satis Beckbridge Industrial Estate Fax +44 1924 893-702
Servis P.O. Box No.1 http://www.sew-eurodrive.co.uk
GB-Normanton, West- Yorkshire WF6 1QR info@sew-eurodrive.co.uk
irlanda
Satig Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Servis 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 http://www.alperton.ie
ispanya
Montaj Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Satis Parque Tecnoldgico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
Servis E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es
israil
Satis Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. 4972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
isveg
Montaj Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442 00
Satis Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442 80
Servis S-55303 Jonkoping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 J6nkoping jonkoping@sew.se
isvigre
Montaj Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Satis Jurastrasse 10 Fax +41 61 417 1700
Servis CH-4142 Miinchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
italya
Montaj Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Satis Via Bernini,14 Fax +39 02 96 799781
Servis 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
sewit@sew-eurodrive.it
Japonya
Montaj Ilwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Satis 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373814
Servis Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Kamerun
Satig Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137
Rue Drouot Akwa Fax +237 33 431137
B.P. 2024
Douala
Kanada
Montaj Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Satig 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Servis Bramalea, Ontario L6T3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
marketing@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
7188 Honeyman Street Fax +1 604 946-2513
Delta. B.C. V4G 1 E2 marketing@sew-eurodrive.ca
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Fax +1 514 367-3677
LaSalle, Quebec H8N 2V9 marketing@sew-eurodrive.ca
Kanada'daki diger servis istasyonlarinin adresleri istek Uzerine verilebilir.
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Kolombiya
Montaj Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Satig Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Servis Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sewcol@sew-eurodrive.com.co
Kore
Montaj Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Satis B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Servis 1048-4, Shingil-Dong http://www.sew-korea.co.kr
Ansan 425-120 master@sew-korea.co.kr
Busan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
No. 1720 - 11, Songjeong - dong Fax +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270
Letonya
Satig Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
Litvanya
Satig Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Naujoji 19 Fax +370 315 56175
LT-62175 Alytus info@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.|t
Liibnan
Satis Beyrut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 4947-86
B. P. 80484 +961 1 4982-72
Bourj Hammoud, Beirut +961 3 2745-39
Fax +961 1 4949-71
ssacar@inco.com.lb
Liiksemburg
Montaj Briiksel CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 10 231-311
Satis Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Servis B-1300 Wavre http://www.sew-eurodrive.lu
info@caron-vector.be
Macaristan
Satis Budapeste SEW-EURODRIVE Kft. Tel. +36 1 437 06-58
Servis H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 office@sew-eurodrive.hu
Malezya
Montaj Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Satis No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Servis 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Meksika
Montaj Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300
Satis SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
Servis Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Quéretaro, México
Misir
Satis Kahire Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 + 1 23143088
Servis for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757

33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo

http://www.copam-egypt.com/
copam@datum.com.eg
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Montaj Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Satis Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
Servis N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Peru
Montaj Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Satis S.AC. Fax +51 1 3493002
Servis Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Polonya
Montaj todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 676 53 00
Satis ul. Techniczna 5 Fax +48 42 676 53 49
Servis PL-92-518 £6dz http://lwww.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
24 saat servis Tel. +48 602 739 739
(+48 602 SEW SEW)
sewis@sew-eurodrive.pl
Portekiz
Montaj Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Satig Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Servis P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Romanya
Satig Biikres Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Servis str. Madrid nr.4 Fax +40 21 230-7170
011785 Bucuresti sialco@sialco.ro
Rusya
Montaj St. Petersburg ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142
Satig P.O. Box 36 Fax +7 812 3332523
Servis 195220 St. Petersburg Russia http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
Senegal
Satis Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar
Singapur
Montaj Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Satis No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Servis Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Slovakya
Satig Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 33595 202
Rybni¢na 40 Fax +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513
Industry Park - PChZ Fax +421 41 700 2514
ulica M.R.Stvefénika 71 sew@sew-eurodrive.sk
SK-010 01 Zilina
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Fax +421 48 414 6566
SK-974 11 Banska Bystrica sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Fax +421 55 671 2254
SK-040 01 Kosice sew@sew-eurodrive.sk
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Slovenya
Satig Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Servis Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Sirbistan
Satig Belgrad DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244/
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC KosSum, 1V floor Fax +381 11 347 1337
SCG-11000 Beograd office@dipar.co.yu
Sile
Montaj Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Satis Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Servis Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Posta kutusu
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Tayland
Montaj Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Satig 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Servis Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
Tunus
Satig Tunus T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 71 4340-64 + 71 4320-29
Zone Industrielle Mghira 2 Fax +216 71 4329-76
Lot No. 39 tms@tms.com.tn
2082 Fouchana
Tirkiye
Montaj istanbul-Merkez SEW-EURODRIVE Tel. +90 216 4419164, 3838014,
Satis Hareket Sistemleri San. ve Tic. Ltd. Sti. 3738015
Servis Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 Fax +90 216 3055867
TR-34846 Maltepe ISTANBUL http://www.sew-eurodrive.com.tr
sew@sew-eurodrive.com.tr
Ukrayna
Satis Dnepropetrovsk SEW-EURODRIVE Tel. +380 56 370 3211
Servis Str. Rabochaja 23-B, Office 409 Fax +380 56 372 2078
49008 Dnepropetrovsk http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
Venezuela
Montaj Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Satis Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275
Servis Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
Yeni Zelanda
Montaj Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Satis P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Servis 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Yunanistan
Satig Atina Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
Servis 12, Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59

P.O. Box 80136, GR-18545 Piraeus

http://www.boznos.gr
info@boznos.gr
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