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Obowigzujace komponenty

Obowigzujgce komponenty

Niniejszy podrecznik obowigzuje dla nastepujacych produktéw PROFIBUS:

Modut przytaczeniowy ..Z.1. ze ztaczem fieldbus

4 x1/2 x O (zaciski) 4x1/2x0 (M12) 6 x 1(M12)
[ o0
g §j©co00 slooo
oo o] @OOO @OOO
PROFIBUS MFP21D/Z21D MFP22D/Z21D MFP32D/Z21D
PROFIBUS MQP21D/z21D MQP22D/z21D MQP32D/z21D
z wbudowanym
mikrosterowaniem
Rozdzielacz polowy ..Z.3. ze ztagczem fieldbus
bez I/O 4x1/2x0 (M12) 6 x1(M12)
o
I F @OOO Booo
[o— éOOO éooo
3
PROFIBUS MFP21D/Z23D MFP22D/Z23D MFP32D/Z23D
PROFIBUS MQP21D/z23D MQP22D/z23D MQP32D/Z23D
z wbudowanym
mikrosterowaniem
Rozdzielacz polowy ..Z.6. ze ztaczem fieldbus
4 x 1/ 2 x O (zaciski) 4x1/2x0 (M12) 6 x1(M12)
oL 1
L g tllooco ilooo
I [ oo oo
W
PROFIBUS MFP21D/Z26F/AF. MFP22D/Z26F/AF. MFP32D/Z26F/AF.
PROFIBUS MQP21D/Z26F/AF. MQP22D/Z26F/AF. MQP32D/Z26F/AF.
z wbudowanym
mikrosterowaniem
Rozdzielacz polowy ..Z.7. ze ztaczem fieldbus
4 x 1/2 x O (zaciski) 4x1/2x0 (M12) 6 x 1 (M12)
[ 3 ffooo sllooo
CT— ooo oroo

PROFIBUS

PROFIBUS
z wbudowanym
mikrosterowaniem

MFP21D/MM../Z27F.
MQP21D/MM../Z27F.

MFP22D/MM../Z2T7F.
MQP22D/MM../Z2TF.

MFP32D/MM../Z27F.
MQP32D/MM../Z27F.

Rozdzielacz polowy ..Z.8. ze ztaczem fieldbus

7]

ml:l
miss=

4 x1/2 x O (zaciski)

[©o—]

4x1/2x0 (M12)

Booo

@OOO

6 x1(M12)

Eooo
8

@OOO

PROFIBUS MFP21D/MM../Z28F./ MFP22D/MM../Z28F./ MFP32D/MM../Z28F./

AF. AF. AF.
PROFIBUS MQP21D/MM../Z28F./ MQP22D/MM../Z28F./ MQP32D/MM../Z28F./
z wbudowanym AF. AF. AF.

mikrosterowaniem
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Wskazéwki ogolne
Korzystanie z instrukcji obstugi

2 Wskazowki ogolne
2.1  Korzystanie z instrukcji obstugi

Niniejsza instrukcja obstugi jest czeScig produktu i zawiera wazne wskazdéwki dotyczace
jego uzytkowania i obstugi technicznej. Niniejsza instrukcja obstugi przeznaczona jest
dla wszystkich os6b wykonujgcych prace montazowe, instalacyjne, prace z zakresu
uruchamiania i obstugi technicznej danego produktu.

Nalezy zapewni¢ dostepnos¢ oraz dobry i czytelny stan instrukcji obstugi. Nalezy
zapewnic, aby osoby odpowiedzialne za instalacje i eksploatacje, jak rowniez personel
pracujacy przy urzadzeniu na wiasng odpowiedzialno$¢ zapoznaly sie z catg instrukcjg
obstugi. W razie niejasnosci lub w celu uzyskania dalszych informacji nalezy
skonsultowac sie z SEW-EURODRIVE.

2.2 Struktura wskazdéwek bezpieczenstwa

Wskazéwki bezpieczenstwa niniejszej instrukcji obstugi wygladajg w nastepujacy
sposob:

ISCEIEIUNE £\ SEOWO SYGNALIZACYJNE!

Rodzaj zagrozenia i jego zrodto.

Mozliwe skutki zlekcewazenia.
» Czynnosci zapobiegajgce zagrozeniu.

>

Piktogram Stowo Znaczenie Skutki nieprzestrzegania
sygnalizacyjne

Przykfad: y4.Xcl3{e¥4=\||3M8 Bezposrednie zagrozenie Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata

>

g OSTRZEZENIE! Mozliwa, niebezpieczna sytuacja | Smier¢ lub cigzkie uszkodzenia ciata

)

Ogolne zagrozenie

/\ g UWAGA! Mozliwa, niebezpieczna sytuacja | Lekkie uszkodzenia ciata
Specyficzne zagrozenie, UWAGA! Mozliwe szkody materialne Uszkodzenie systemu napedowego lub
np.porazenie pragdem jego otoczenia

WSKAZOWKA | Przydatna wskazéwka lub rada.
° Utatwia obstuge systemu

1 napedowego.
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Wskazoéwki ogélne
Roszczenia z tytutu odpowiedzialno$ci za wady

2.3 Roszczenia z tytutu odpowiedzialnosci za wady

Przestrzeganie informacji zawartych w tej instrukcji obstugi oraz w podreczniku jest
warunkiem bezawaryjnej pracy urzadzenia i uznania ewentualnych roszczen z tytutu
gwarancji. Przed rozpoczeciem uzytkowania urzadzenia nalezy przeczyta¢ instrukcje
obstugi oraz podrecznik!

2.4  Wykluczenie odpowiedzialnosci

Aby zagwarantowaé bezpieczng eksploatacje ztacz fieldbus, rozdzielaczy polowych
i falownika MOVIMOT® MM..D oraz aby zachowaé wiasciwosci produktu i cechy ich
wydajnosci, nalezy koniecznie stosowac sie do informacji zawartych w instrukciji obstugi.
Za uszczerbki na zdrowiu, straty rzeczowe lub majatkowe, powstate z powodu
nieprzestrzegania instrukcji obstugi firma SEW-EURODRIVE nie ponosi zadnej
odpowiedzialnosci. W takich przypadkach wykluczona jest odpowiedzialnosc¢ za defekty
ujawnione.

2.5 Prawa autorskie

© <2008> — SEW-EURODRIVE. Wszystkie prawa zastrzezone.

Zabronione jest kopiowanie — rowniez fragmentéw — edytowanie a takze rozpowszech-
nianie niniejszej dokumentacji.
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3.1

3.2

3.3

Wskazéwki bezpieczenstwa
Informacje ogodlne

Wskazowki bezpieczenstwa

Opisane ponizej zasadnicze wskazowki bezpieczenstwa stuzg zapobieganiu
uszkodzeniom ciata i szkodom materialnym. Uzytkownik powinien zapewni¢, aby
zasadnicze wskazowki bezpieczenstwa byly przestrzegane. Nalezy zapewnic, aby
osoby odpowiedzialne za instalacje i eksploatacje, jak rowniez personel pracujacy przy
urzadzeniu na wilasng odpowiedzialnos¢ zapoznaly sie z catg instrukcjg obstugi
i podrecznikiem. W razie niejasno$ci lub w celu uzyskania dalszych informacji nalezy
skonsultowac sie z SEW-EURODRIVE.

Informacje ogédline

Nigdy nie wolno instalowa¢ ani uruchamiaé¢ produktéw uszkodzonych. Uszkodzenia
powstate w trakcie transportu powinny by¢ niezwiocznie przekazane firmie spedycyjne;.

Podczas pracy, napedy MOVIMOT® mogq posiadac¢ stosowne do ich stopnia ochrony
ostoniete elementy, na ktérych moze wystepowaé napiecie. Urzadzenia te mogg
réwniez posiada¢ ruchome lub obracajgce sie czesci jak i gorace powierzchnie.

W przypadku niedopuszczonego usuniecia wymaganej ostony, zastosowania
niezgodnego z instrukcjg, btednej instalacji lub obstugi, istnieje zagrozenie powstania
ciezkich obrazen oraz szkdéd materialnych. Szczegotowe informacje przedstawione
zostaty w dokumentaciji.

Grupa docelowa

Wszystkie czynno$ci zwigzane z instalacjg, uruchomieniem, usuwaniem usterek oraz
z utrzymywaniem urzadzen w sprawnosci technicznej powinny by¢ przeprowadzane
przez wykwalifikowanych elektrykéw (przestrzegac IEC 60364 i CENELEC HD 384
lub DIN VDE 0100 i IEC 60664 lub DIN VDE 0110 oraz krajowych przepiséw
dotyczacych zapobiegania wypadkom).

Wykwalifikowani elektrycy, w odniesieniu do zasadniczych wskazowek bez-
pieczehstwa, to osoby, ktére poznaly techniki instalacji, montazu, uruchomienia
i eksploatacji danego urzadzenia i posiadajg odpowiednie kwalifikacje pozwalajace na
wykonywanie tych czynno$ci.

Wszelkie pozostate prace z zakresu transportu, magazynowania, eksploatacji
i zZtomowania musza by¢ przeprowadzane przez odpowiednio przeszkolone osoby.

Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Rozdzielacze polowe i ztgcza fieldbus przeznaczone sa do instalacji przemystowych
i spetniajg wymogi wszystkich obowigzujacych norm i przepiséw, wraz z dyrektywg
niskonapieciowg 73/23/EWG.

Nalezy koniecznie przestrzegac¢ danych technicznych oraz danych odnoszacych sie do
warunkéw pracy umieszczonych na tabliczce znamionowej oraz w dokumentacii.

Uruchomienie (podjecie pracy zgodnej z przeznaczeniem) jest tak dtugo niedozwolone,
dopdki nie zostanie stwierdzone, ze maszyna spetnia wytyczne EMC 2004/108/WE
i zachodzi zgodnos$¢ wyrobu koncowego z wytycznymi dotyczacymi normy 98/37/WE
(przestrzegac¢ EN 60204).

Falowniki MOVIMOT® spetniaja wymagania dyrektywy niskonapigciowej 2006/95/WE.
Normy zawarte w deklaracji zgodnosci zastosowane zostaty dla falownika MOVIMOT®.
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Wskazéwki bezpieczenstwa
Dokumentacja uzupetniajgca

3.3.1  Funkcje bezpieczenstwa

Rozdzielacze polowe, zlgcza fieldbus oraz falowniki MOVIMOT® nie mogaq realizowac
zadnych funkcji bezpieczehstwa, chyba ze taka mozliwo$¢ zostata wyraznie opisana
i dopuszczona.

Uzywajac falownikéw MOVIMOT® w bezpiecznym zakresie pracy, nalezy przestrzegac
instrukcji uzupetniajacej "Bezpieczne odtgczanie dla MOVIMOT®".  w funkciji
bezpieczenstwa mogg pracowac¢ wytacznie komponenty Scisle okreslone przez firme
SEW-EURODRIVE!

3.3.2 Zastosowania dzwignicowe

W przypadku wykorzystania falownikow MOVIMOT® do aplikacji dzwignicowych, nalezy
stosowaé sie do informacji dotyczacych ustawien specjalnych dla tych aplikaciji,
zawartych w instrukcji obstugi urzadzenia MOVIMOT®.

Falowniki MOVIMOT® nie mogq byé wykorzystywane do funkcji dzwignicowych jako
urzadzenie bezpieczenstwa.

3.4 Dokumentacja uzupetniajaca

Dodatkowo uwzgledni¢ nalezy nastepujgce dokumentacije:

* Instrukcje obstugi "Silniki tréjfazowe DR/DV/DT/DTE/DVE, asynchroniczne
serwomotory CT/CV"

* Instrukcje obstugi "Silniki tréjfazowe DRS/DRE/DRP"
* Instrukcje obstugi "MOVIMOT® MM..C" i "MOVIMOT® MM..D"
+  Podrecznik "Pozycjonowanie i sterowanie sekwencyjne IPOSPIUS®"

3.5 Transport, magazynowanie

Nalezy przestrzegaé wskazowek dotyczacych transportu, magazynowania
i prawidtowego uzytkowania, a takze norm dla warunkéw klimatycznych zgodnie
zrozdzialem "Dane techniczne". Wkrecane uchwyty transportowe nalezy mocno
dociggnaé. Przeznaczone sg one wytacznie do przenoszenia napeddéw. Nie wolno
montowa¢ zadnego dodatkowego obcigzenia. W razie potrzeby nalezy zastosowac
dodatkowe s$rodki transportowe.

3.6 Ustawienie
Ustawienie i chtodzenie urzadzenia powinno odbywac sie zgodnie z odpowiednimi
przepisami.

Rozdzielacze polowe, zigcza fieldbus oraz falowniki MOVIMOT® nalezy chroni¢ przed
niedozwolonym obcigzeniem.

Jedli urzadzenie nie zostato wyraznie przewidziane do tego celu, zabronione sg
nastepujace zastosowania:

+ Zastosowanie w obszarach zagrozonych wybuchem.

+ Zastosowanie w otoczeniu ze szkodliwymi olejami, kwasami, gazami, oparami,
pytami, promieniowaniem, itd.

+ Stosowanie w obiektach niestacjonarnych, przy ktérych wystepujg silne drgania
i udary.
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3.7

3.8

3.9

Wskazéwki bezpieczenstwa
Podtgczenie elektryczne

Podltaczenie elektryczne

Podczas wykonywania prac przy rozdzielaczach polowych, ztgczach fieldbus oraz
falownikach MOVIMOT® nalezy przestrzega¢ obowigzujacych krajowych przepiséw
dotyczacych zapobiegania wypadkom (np. BGV A3).

Instalacja elektryczna musi zostaé wykonana zgodnie z obowigzujacymi przepisami
(np. w odniesieniu do przekroju przewodow, zabezpieczen, potaczen przewodow
ochronnych). Pozostate wskazowki zawarte sg w odpowiednich dokumentacjach.

Wskazéwki dotyczace instalacji zgodnej z wytycznymi EMC dla ekranowania,
uziemienia, przyporzgadkowania filtréw i uktadania przewoddéw umieszczone zostaty
w dokumentacji falownika MOVIMOT®. Odpowiedzialnos¢ za przestrzeganie wartosci
granicznych ustanowionych przez przepisy EMC spoczywa na producencie instalacji
lub maszyny.

Srodki i urzadzenia ochronne musza odpowiadaé obowigzujacym przepisom (np.
EN 60204 lub EN 61800-5-1).

Bezpieczne odlaczenie

Rozdzielacze polowe i zigcza fieldbus spetniajg wymogi bezpiecznego odigczenia
uktadéw mocy i elektroniki zgodnie z normg EN 61800-5-1. Aby to zagwarantowac,
wszystkie podtgczone obwody pradowe powinny rowniez spetnia¢é  wymogi
bezpiecznego odigczenia.

Eksploatacja

Instalacje, w ktérych zamontowane zostaty rozdzielacze polowe, ztgcza fieldbus oraz
falowniki MOVIMOT® powinny byé, w razie koniecznosci, wyposazone w dodatkowe
urzadzenia nadzorujgce i zabezpieczajace zgodnie z obowigzujacymi przepisami
bezpieczenstwa, np. ustawg o technicznych $rodkach roboczych, przepisami
dotyczacymi zapobiegania wypadkom, itp. W przypadku zastosowan o podwyzszonym
stopniu ryzyka moze by¢ konieczne uzycie dodatkowych srodkéw ochronnych.

Bezposrednio po odigczeniu falownika MOVIMOT®, rozdzielacza polowego lub modutu
magistrali od napiecia zasilajgcego nalezy, ze wzgledu na ewentualne natadowane
kondensatory unika¢ kontaktu z elementami urzgdzenia przewodzacymi napiecie oraz
przytaczami przewoddw. Po odigczeniu napiecia zasilajgcego nalezy odczekaé
przynajmniej 1 minute.

Gdy tylko do rozdzielacza polowego, zigcz fieldbus i falownika MOVIMOT® dotaczone
zostanie napiecie zasilajgce, nalezy zapewni¢ aby obudowy tych urzadzen byty
zamkniete, tzn.:

« falownik MOVIMOT® musi by¢ przykrecony.

» pokrywa skrzynki przytaczeniowej rozdzielacza polowego (o ile podtgczony) oraz
ztacze fieldbus (o ile obecne) muszg by¢ przykrecone.

» wtyczka kabla hybrydowego (o ile obecny) musi by¢ podigczona i dokrecona.

Uwaga: Wylacznik serwisowy rozdzielacza polowego (o ile obecny) roztacza od sieci
tylko podtaczony naped MOVIMOT® lub silnik. Po wigczeniu wytacznika serwisowego,
zaciski rozdzielacza polowego sa w dalszym ciggu podtaczone do napiecia sieciowego.
Zgasniecie diody LED i innych elementéw sygnalizujgcych nie jest Zzadnym
potwierdzeniem tego, Zze urzadzenie jest odtaczone od sieci i nie znajduje sie pod
napieciem.
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Wskazéwki bezpieczenstwa
Eksploatacja

Blokada mechaniczna lub funkcje bezpieczenstwa wtasciwe dla urzadzenia moga
spowodowaé zatrzymanie silnika. Usuniecie przyczyny zaktdcenia lub reset mogg
prowadzi¢ do samoczynnego uruchomienia sie napedu. Jesli w przypadku podigczonej
do napedu maszyny, jest to niedopuszczalne z przyczyn bezpieczehstwa, to przed
usunieciem zaktécenia nalezy najpierw odigczy¢ urzadzenie od sieci.

Uwaga Niebezpieczenstwo poparzenia: Temperatura powierzchni napedu MOVIMOT®
oraz powierzchni zewnetrznych opcji, np. radiatora rezystora hamujgcego, moze
przekroczy¢ w trakcie eksploatacji 60 °C!

Podrecznik — Ztgcza PROFIBUS, rozdzielacze polowe
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Wskazéwki bezpieczenstwa
Uzupetniajgce wskazowki bezpieczenstwa dla rozdzielaczy polowych

3.10 Uzupetniajace wskazowki bezpieczenstwa dla rozdzielaczy polowych
3.10.1 Rozdzielacz polowy MFZ.3.

Przed zdjeciem zigcza fieldbus lub wyciggnieciem wtyczki silnika nalezy odtgczyé
urzadzenie od sieci. Niebezpieczne napiecia mogg utrzymywac sie w urzgdzeniu
jeszcze przez 1 minute po odfgczeniu go od sieci.

Podczas pracy, ztgcze fieldbus oraz wtyczka przewodu hybrydowego powinny byé
natozone na rozdzielacz polowy i przykrecone.

3.10.2 Rozdzielacz polowy MFZ.6.

o=al

Przed zdjeciem pokrywy skrzynki przytaczeniowej dla przytgcza sieciowego nalezy
odtgczy¢ urzadzenie od sieci. Niebezpieczne napiecia moga utrzymywacé sie
w urzadzeniu jeszcze przez 1 minute po odtgczeniu go od sieci.

Uwaga: Wylacznik odtgcza od sieci tylko falownik MOVIMOT®. Zaciski rozdzielacza
polowego po wigczeniu wytgcznika serwisowego sg w dalszym ciggu podigczone do
sieci.

Podczas pracy, pokrywa skrzynki przytaczeniowej dla przytacza sieciowego powinna
by¢ natozona na rozdzielacz polowy i przykrecona.

3.10.3 Rozdzielacz polowy MFZ.7.

[

Przed wyjeciem falownika MOVIMOT®, nalezy odtaczy¢ urzadzenie od sieci.
Niebezpieczne napiecia mogg utrzymywac sie w urzgdzeniu jeszcze przez 1 minute
po odtgczeniu go od sieci.

Podczas pracy, falownik MOVIMOT® oraz wtyczka przewodu hybrydowego powinny
by¢ natozone na rozdzielacz polowy i przykrecone.

3.10.4 Rozdzielacz polowy MFZ.8.

EHDJ

Przed zdjeciem pokrywy skrzynki przytaczeniowej dla przytagcza sieciowego lub
przetwornicy MOVIMOT® nalezy odtaczy¢ urzadzenie od sieci. Niebezpieczne
napiecia mogq utrzymywac sie w urzadzeniu jeszcze przez 1 minute po odtgczeniu
go od sieci.

Uwaga: Wylacznik serwisowy odtgcza od sieci tylko podtgczony silnik. Zaciski
rozdzielacza polowego po wigczeniu wytgcznika serwisowego sg w dalszym ciggu
podigczone do sieci.

Podczas pracy pokrywa skrzynki przytaczeniowej dla przytacza sieciowego, falownik
MOVIMOT® oraz wtyczka przewodu hybrydowego powinny by¢ natozone na
rozdzielacz polowy i przykrecone.
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Budowa urzadzenia
Zigcza fieldbus

4 Budowa urzadzenia
4.1 Ziacza fieldbus

411 Ziacze fieldbus MF.21 / MQ.21

(2]

[1]1 Diody diagnostyczne LED
[2] Ziacze diagnostyczne (pod zaslepka)

41.2 Ziacze fieldbus MF.22, MF.32, MQ.22, MQ.32

[1] Diody diagnostyczne LED

[2] Ziacze diagnostyczne (pod zaslepka)
[3] Gniazda przytaczeniowe M12

[4] Dioda statusowa LED

Podrecznik — Ztgcza PROFIBUS, rozdzielacze polowe

1132777611

1132781835
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Budowa urzadzenia
Zigcza fieldbus

4.1.3 Spdd zlacza (wszystkie ztacza MF../MQ..)

1132786955

[11 Podiaczenie do modutu przytaczeniowego
[2] Przetaczniki DIP (zalezne od wariantu)
[3] Uszczelka

4.1.4 Budowa modutu przytaczeniowego MFZ..

[6]

1136176011

[1] Listwa zaciskowa (X20)

[2] Bezpotencjatowy blok zaciskéw do okablowania przejsciowego 24 V
Uwaga: (nie stosowa¢ do ekranowania!

[3] Dtawik kablowy M20

[4] Dtawik kablowy M12

[5] Zacisk uziemiajacy

[6] W przypadku DeviceNet i CANopen: Wtyk Micro-Style-Connector/M12 (X11)
W przypadku AS-Interface: Wtyk AS-Interface M12 (X11)

W zakres wyposazenia wchodzg dwa dtawiki kablowe w wersji EMC.
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Budowa urzadzenia
Oznaczenie typu ztgcza PROFIBUS

4.2 Oznaczenie typu ziagcza PROFIBUS

MFP21D/Z21D

Podrecznik — Ztgcza PROFIBUS, rozdzielacze polowe

Wariant

Modut przytaczeniowy:

Z11 = dla InterBus

Z21 = dla PROFIBUS

Z31 = dla DeviceNet i CANopen
Z61 = dla AS-Interface

Wariant

21=4x1/2x0 (poditaczenie poprzez zaciski)
22=4x1/2x0 (podtaczenie poprzez ztgcze witykowe +
zaciski)

(podtaczenie poprzez ztacze wtykowe +
32=6xl zaciski)

23 =4x1/2x0 (LWL-Rugged-Line, tylko dla InterBus)

33 =6 x| (LWL-Rugged-Line, tylko dla InterBus)
MFI.. = InterBus
MQl.. = InterBus z wbudowanym mikrosterowaniem

MFP.. =PROFIBUS

MQP.. = PROFIBUS z wbudowanym mikrosterowaniem
MFD.. = DeviceNet

MQD.. = DeviceNet z wbudowanym mikrosterowaniem
MFO.. = CANopen

MFK.. = AS-Interface
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Budowa urzadzenia
Rozdzielacz polowy

4.3 Rozdzielacz polowy
4.3.1 Rozdzielacz polowy MF../Z.3., MQ../Z.3.

(6] (7] [5]

(2]
1136195979

[11 W przypadku DeviceNet i CANopen: Wtyk Micro-Style-Connector/M12 (X11)
[2] W przypadku AS-Interface: Wtyk AS-Interface M12 (X11)

[B] 2xM20x1,5

[4] 2xM25x1,5

[5] 2xM16 x 1,5 (2 dlawiki kablowe w wersji EMC na wyposazeniu)

[6] Zaciski dla przytgcza fieldbus (X20)

[7]1  Zaciski dla przytacza 24 V (X21)

[8] Zaciski dla przytgcza sieciowego i przewodu PE (X1)

[9] Przylacze wyréwnania potencjatu

[10] Przytacze przewodu hybrydowego, podtgczenie do MOVIMOT® (X9)
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Budowa urzadzenia 4
Rozdzielacz polowy

4.3.2 Rozdzielacz polowy MF../Z.6., MQ../Z.6.

(11

[2]
[3]
[4]
[5]

(6]
[7]
(8]
9]

(4] (3] 6] (71 (81l

1136203659

6 x M20 x 1,5 (2 dtawiki kablowe w wersji EMC na wyposazeniu)

W przypadku DeviceNet i CANopen: Micro-Style-Connector/wtyczka M12 (X11), patrz ponizsza
ilustracja:

W przypadku AS-Interface: Wtyczka AS-Interface M12 (X11), patrz ponizsza ilustracja:

1136438155

2xM25x1,5

Przytagcze wyréwnania potencjatu

Przytacze przewodu hybrydowego, podiaczenie do falownika MOVIMOT® (X9)

Wytacznik serwisowy z zabezpieczeniem przewodu (z potréjnym wytgczaniem, kolor: czarny/czerwony)
Tylko w wersji MFZ26J: Zintegrowana funkcja komunikatu zwrotnego dla ustawienia wylacznika
serwisowego.

Komunikat zwrotny analizowany jest za posrednictwem cyfrowego wejscia DIO (patrz rozdziat
"Podtgczenie wejs¢ / wyjs¢ (1/0) dla ztacz fieldbus MF../MQ..") (— str. 49)

@5-08mm

o3 ot o

1136352395

Zaciski dla przytacza sieciowego i przewodu PE (X1)

Zaciski dla przytgcza magistrali, czujnika, elementu czynnego, 24 V (X20)

Wtykowy zacisk "Safety Power" do zasilania MOVIMOT® 24 V (X40)

Blok zaciskéw do okablowania przejsciowego 24 V (X29), wewnetrzne podtgczenie do przytacza 24 V
na X20
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433

Budowa urzadzenia
Rozdzielacz polowy

Rozdzielacz polowy MF../MM../2.7., MQ../MM../Z.7.

[1]
[2]

[12]

(9]
[10]
1]
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[
1136447627

Dtawik kablowy 2 x M25 x 1,5

Dtawik kablowy 5 x M20 x 1,5 (2 dtawiki kablowe w wersji EMC na wyposazeniu)

W przypadku DeviceNet i CANopen: Micro-Style-Connector/wtyczka M12 (X11), patrz ponizsza
ilustracja:

W przypadku AS-Interface: Wtyczka AS-Interface M12 (X11), patrz ponizsza ilustracja:

Q5 =
ot (Den

Przytacze wyréwnania potencjatu

Przytacze przewodu hybrydowego, podiaczenie do silnika tréjfazowego (X9)
Zaciski dla przytgcza magistrali, czujnika, elementu czynnego, 24 V (X20)
Witykowy zacisk "Safety Power" do zasilania MOVIMOT® 24 V (X40)

Blok zaciskéw do okablowania przejsciowego 24 V (X29), wewnetrzne podiaczenie do przytacza 24 V
na X20

Falownik MOVIMOT®

Potaczenie do falownika MOVIMOT®

Zaciski zezwolenia dla kierunku obrotowego

Zaciski dla przytacza sieciowego i przewodu PE (X1)

Zacisk wbudowanego rezystora hamujacego

-/

1136456331
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Budowa urzadzenia 4
Rozdzielacz polowy

4.3.4 Rozdzielacz polowy MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8.

(11

[2]
[3]
[4]

[5]
6]
[7]
[8]

[9]

(3]

(6]

(7]
(8]

(9]

A [10]

(4] 3] (2] (1]
1136479371

Dtawik kablowy 6 x M20 x 1,5 (2 dtawiki kablowe w wersji EMC na wyposazeniu)

W przypadku DeviceNet i CANopen: Micro-Style-Connector/wtyczka M12 (X11), patrz ponizsza
ilustracja:

W przypadku AS-Interface: Wtyczka AS-Interface M12 (X11), patrz ponizsza ilustracja:

1136438155

Dtawik kablowy 2 x M25 x 1,5

Zaciski dla przytgcza sieciowego i przewodu PE (X1)

Whytacznik serwisowy (z potréjnym wytaczeniem, kolor: czarny/czerwony)

Tylko w wersji MFPZ28J: Zintegrowana funkcja komunikatu zwrotnego dla ustawienia wytacznika
serwisowego. Komunikat zwrotny analizowany jest za posrednictwem cyfrowego wejscia DIO
(patrz rozdziat "Podtgczenie wejs¢ / wyjsc¢ (1/0) dla ztacz fieldbus MF../MQ..") (— str. 49)

g5-@8mm

03 ot s

1136352395

Falownik MOVIMOT®

Zaciski dla przytacza magistrali, czujnika, elementu czynnego, 24 V (X20)

Wtykowy zacisk "Safety Power" do zasilania MOVIMOT® 24 v (X40)

Blok zaciskéw do okablowania przej$ciowego 24 V (X29), wewnetrzne podiaczenie do przytacza 24 V
na X20

Przytacze przewodu hybrydowego, podiaczenie do silnika tréjfazowego (X9)

[10] Przytacze wyréwnania potencjatu
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Budowa urzadzenia
Oznaczenie typu rozdzielacza polowego PROFIBUS

4.4 Oznaczenie typu rozdzielacza polowego PROFIBUS
4.41 Przykiad MF../2.3., MQ../Z.3.

MFP21D/Z23D
Modut przytaczeniowy
Z13 =dla InterBus
723 = dla PROFIBUS
Z33 = dla DeviceNet i CANopen
Z63 = dla AS-Interface
Ztacze fieldbus
MFI.. / MQl.. = InterBus
MFP../MQP.. =PROFIBUS
MFD../ MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface

4.4.2 Przyktad MF../Z.6., MQ../Z.6.

MFP21D/Z26F/AF0
Technika przytaczeniowa

AF0 = Metryczne wprowadzenie przewodu

AF1 =z Micro-Style-Connector/wtyczka M12 dla
DeviceNet i CANopen

AF2 = Zigcze wtykowe M12 do PROFIBUS

AF3 = Zigcze wtykowe M12 do PROFIBUS +
Ztacze wtykowe M12 do zasilania 24 V DC

AF6 = Zigcze wtykowe M12 do
przytacza AS-Interface

Modut przytaczeniowy

Z16 = dla InterBus

Z26 = dla PROFIBUS

Z36 = dla DeviceNet i CANopen
266 = dla AS-Interface

Ztacze fieldbus

MFI.. / MQl.. = InterBus
MFP../ MQP.. = PROFIBUS
MFD../MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface
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Budowa urzadzenia 4
Oznaczenie typu rozdzielacza polowego PROFIBUS

443 Przykiad MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z.7.

MFP22D/MM15C-503-00/Z27F 0

Modut przytaczeniowy

Z17 = dla InterBus

Z27 = dla PROFIBUS

Z37 = dla DeviceNet i CANopen
Z67 = dla AS-Interface

Falownik MOVIMOT®

Ztacze fieldbus

MFI.. / MQl.. = InterBus
MFP../ MQP.. =PROFIBUS
MFD../MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface

444 Przykiad MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8.

MFP22D/MM22C-503-00/Z28F 0/AF0
Technika przylaczeniowa

AF0 = Metryczne wprowadzenie przewodu

AF1 = z Micro-Style-Connector/wtyczkg M12 dla
DeviceNet i CANopen

AF2 = Zigcze wtykowe M12 do PROFIBUS

AF3 = Zigcze wtykowe M12 do PROFIBUS +
Ziacze wtykowe M12 do zasilania 24 V DC

AF6 = Zigcze wtykowe M12 do
przytgcza AS-Interface

Rodzaj zasilania
0=L/1=A
Modut przytaczeniowy

Z18 = dla InterBus

Z28 = do PROFIBUS

Z38 = dla DeviceNet i CANopen
Z68 = dla AS-Interface

Falownik MOVIMOT®

Ztacze fieldbus

MFI.. / MQl.. = InterBus
MFP.. / MQP.. = PROFIBUS
MFD../MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface
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Instalacja mechaniczna
Przepisy instalacyjne

5 Instalacja mechaniczna
5.1 Przepisy instalacyjne

1

WSKAZOWKA

Przy dostawie rozdzielaczy polowych zlgcze wtykowe wyjscia silnika (przewoéd
hybrydowy) zaopatrzone jest w zabezpieczenie transportowe.

Gwarantuje ono tylko klase ochronng IP40. W celu uzyskania wyspecyfikowanej klasy
ochronnej nalezy zdjg¢ zabezpieczenie transportowe natozy¢ odpowiednig dodatkowg
czesé wtyczki i przykrecic ja.

5.1.1 Montaz

Rozdzielacze polowe mogg byé montowane wytacznie na réwnej, pozbawionej
wstrzgséw i odpornej na skrecania konstrukcji spodniej.

Do zamocowania rozdzielacza polowego MFZ.3 nalezy uzy¢ Srub o srednicy M5
z odpowiednimi podktadkami. Dokreci¢ $ruby odpowiednim kluczem dynamo-
metrycznym (dopuszczalny moment dociggajacy 2,8 — 3,1 Nm (25 — 27 Ib.in)).

Do zamocowania rozdzielacza polowego MFZ.6, MFZ.7 lub MFZ.8 nalezy uzy¢ srub o
wielkosci M6 z odpowiednimi podktadkami. Dokreci¢ $ruby odpowiednim kluczem
dynamometrycznym (dopuszczalny moment docigagajacy 3,1 — 3,5 Nm (27 — 31 Ib.in)).

5.1.2 Ustawienie silnika w pomieszczeniach wilgotnych lub na zewnatrz

Zastosowacé pasujgce dtawiki kablowe (w razie potrzeby uzy¢ ksztattki redukcyjne).

Nieuzywane wloty przewoddw i gniazda przytaczeniowe M12 zamkna¢ szczelnie za
pomoca zaslepek gwintowanych.

W razie wlotu przewodu z boku nalezy utozy¢ przewdd z petlg odciekowa.

Przed ponownym montazem ztacza fieldbus / pokrywy skrzynki przytaczeniowej
nalezy sprawdzi¢ powierzchnie uszczelniajace i w razie potrzeby oczyscic.
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Instalacja mechaniczna
Momenty dociggajace

5.2 Momenty dociagajace
5.21 Falownik MOVIMOT®

1138500619

Sruby do mocowania falownika MOVIMOT® dociagnaé na krzyz z momentem 3,0 Nm
(27 Ib.in).

5.2.2 Ziacza fieldbus/pokrywa skrzynki zaciskowej

1138504331

Sruby do mocowania ztacz fieldbus lub pokrywy skrzynki zaciskowej dociagnaé na krzyz
z momentem 2,5 Nm (22 Ib.in).

Podrecznik — Ztgcza PROFIBUS, rozdzielacze polowe
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Instalacja mechaniczna

Momenty dociggajace

5.2.3 Zaslepki gwintowane

1138509067

Dokrecic¢ zaslepki gwintowane potencjometru f1 i przytgcza X50 (jesli jest obecne) z sitg,

2,5 Nm (22 Ib.in).

5.2.4 Diawiki kablowe w wersji EMC

1138616971

Dostarczane przez SEW-EURODRIVE dtawiki kablowe w wersji EMC nalezy dokreca¢
z nastepujgcym momentem dociggajacym:

Dtawik

Moment dociagajacy

M12x 1,5
M16 x 1,5

2,5Nm —-3,5Nm (22 - 31 Ib.in)
3,0 Nm — 4,0 Nm (27 — 35 Ib.in)

M20x 1,5

3,5 Nm — 5,0 Nm (31 — 44 Ib.in)

M25 x 1,5

4,0 Nm - 5,5 Nm (35 -49 |b.in)

Mocowanie kabla w dlawiku powinno byé przeprowadzone z podanym ponizej
momentem dociggajacym:

+ Kabel o $rednicy zewnetrznej > 10 mm: = 160 N
» Kabel o srednicy zewnetrznej < 10 mm: = 100 N
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Momenty dociggajace

5.2.5 Kabel silnika

Dociagna¢ sruby kabla silnika z momentem 1,2 — 1,8 Nm (11 — 16 Ib.in).

Podrecznik — Ztgcza PROFIBUS, rozdzielacze polowe
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5 Instalacja mechaniczna
Ztgcza fieldbus MF.. / MQ..

5.3 Ziacza fieldbus MF.. / MQ..

Zigcza fieldbus MF.. / MQ.. moga by¢ montowane w nastepujacy sposob:
«+ Montaz na skrzynce przytaczeniowej MOVIMOT®
* Montaz polowy

5.3.1 Montaz na skrzynce przylaczeniowej MOVIMOT®

1. Wytamac punkty do wybicia na dolnej czesci MFZ od srodka, jak przedstawiono na
ponizszej ilustracji:

1138656139

WSKAZOWKA

Ostre krawedzi powstate w wyniku przebicia [1] nalezy spitowac¢ i wygtadzié!
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Instalacja mechaniczna 5
Ztgcza fieldbus MF.. / MQ..

2. Zamontowa¢ zigcze fieldbus zgodnie =z ponizszg ilustracja na skrzynce
przytaczeniowej MOVIMOT®:

1138663947
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Ztgcza fieldbus MF.. / MQ..

Y,

5.3.2 Montaz polowy

Ponizsza ilustracja przedstawia montaz przysilnikowy ztgcza fieldbus MF../MQ..:

1138749323

[1] Diugos¢ srub min. 40 mm

Podrecznik — Ztgcza PROFIBUS, rozdzielacze polowe
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Instalacja mechaniczna
Rozdzielacz polowy

5.4 Rozdzielacz polowy

5.4.1 Montaz rozdzielacza polowego MF../Z.3., MQ../Z.3.
Ponizsza ilustracja przedstawia wymiary montazowe rozdzielacza polowego ..Z.3.:

1138759307

Podrecznik — Ztgcza PROFIBUS, rozdzielacze polowe
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Instalacja mechaniczna
Rozdzielacz polowy

5.4.2 Montaz rozdzielacza polowego MF../Z.6., MQ../Z.6.
Ponizsza ilustracja przedstawia wymiary montazowe rozdzielacza polowego ..Z.6.:

1138795019
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Instalacja mechaniczna
Rozdzielacz polowy

5.4.3 Montaz rozdzielaczy polowych MF../MM../Z2.7., MQ../MM../Z.7.
Ponizsza ilustracja przedstawia wymiary montazowe rozdzielacza polowego ..Z.7.:

1138831499
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Instalacja mechaniczna
Rozdzielacz polowy

5.4.4 Montaz rozdzielaczy polowych MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8. (wielkos¢ 1)

Ponizsza ilustracja przedstawia wymiary montazowe rozdzielacza polowego ..Z.8.:
(wielkos$¢ 1):

1138843147
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Instalacja mechaniczna
Rozdzielacz polowy

5.4.5 Montaz rozdzielaczy polowych MF../MM../Z.8., MQ../MM../Z.8. (wielkos¢ 2)

Ponizsza ilustracja przedstawia wymiary montazowe rozdzielacza polowego ..Z.8.:
(wielkos$¢ 2):

1138856203
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6 Instalacja elektryczna
Planowanie instalacji zgodnej z wymogami EMC

6 Instalacja elektryczna
6.1 Planowanie instalacji zgodnej z wymogami EMC

6.1.1 Wskazowki dotyczace rozmieszczenia i utozenia podzespotéw instalacyjnych

Wiasciwy dobor przewodow, odpowiednie uziemienie oraz wyrownanie potencjatu
sg decydujacymi czynnikami, umozliwiajagcymi skuteczng instalacje napedéw
decentralnych.

Nalezy zasadniczo przestrzega¢ stosownych norm. Dodatkowo nalezy zwrdcic
szczegoblng uwage na ponizsze punkty:

+  Wyrownanie potencjatu

— Niezaleznie od uziemienia gtéwnego (przylacze przewodu ochronnego) nalezy
zadba¢ o niskoomowe wyréwnanie potencjatu, odpowiednie dla wysokich
czestotliwosci (patrz rowniez VDE 0113 lub VDE 0100 czesé¢ 540), np. poprzez

— ptaski styk metalowych czesci instalaciji
— zastosowanie ptaskich tasm (przewody do wysokich czestotliwosci)
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1138895627
— Ekran przewoddéw do przesytu danych nie moze by¢ wykorzystywany do
wyréwnania potencjatu.
* Przewody do przesytu danych i zasilanie 24 V

— Nalezy je uktadaé oddzielnie od przewodéw powodujgcych zakiécenia
(np. przewoddw sterujgcych zawory magnetyczne, przewodéw silnikowych).

* Rozdzielacz polowy

— W celu wykonania pofaczenia pomiedzy rozdzielaczem polowym a silnikiem,
SEW-EURODRIVE zaleca uzy¢ przeznaczonego specjalne do tego celu,
prefabrykowanego przewodu hybrydowego SEW.

1138899339

« Diawiki kablowe

— Nalezy dobra¢ diawik ze stykiem ekranu o duzej powierzchni (przestrzegac
wskazowek dotyczgcych doboru i wtasciwego montazu dtawikéw kablowych).
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Instalacja elektryczna
Planowanie instalacji zgodnej z wymogami EMC

* Ekran przewodu

Ekran przewodu powinien posiada¢ dobre wtasciwosci EMC (wysokie ttumienie
ekranujace),

powinien on petni¢ funkcje zabezpieczenia mechanicznego kabla oraz jego
ekranowania,

powinien by¢ podtgczony na koncach przewodu ptaskimi stykiem z metalowg
obudowg urzadzenia (poprzez metalowe dtawiki kablowe w wersji EMC)
(przestrzegac wskazéwek dotyczacych doboru i wtasciwego montazu dtawikow
kablowych).

+ Dalsze informacje znajduja sie w publikacji SEW "Praktyka w technice
napedowej — EMC w technice napedowej"

6.1.2 Przyklad poditaczenia ztacza MF.. / MQ.. i MOVIMOT®

W przypadku oddzielnego montazu ztacza fieldbus MF.. / MQ.. i MOVIMOT® potaczenie
RS-485 nalezy wykona¢ w nastepujacy sposob:

¢ w przypadku wspoélnego prowadzenia z zasilaniem 24 V DC

Zastosowac ekranowane przewody

Ekran przytozy¢ w obu urzadzeniach poprzez metalowe dfawiki kablowe w wersiji
EMC do obudowy (przestrzega¢ wskazoéwek dotyczacych wtasciwego montazu
dtawikow kablowych w wersji EMC, zawartych w niniejszym rozdziale)

Zyty skrecié parami (patrz ponizsza ilustracja)

RS+ 4 RS+

———Rs- - ———GND
o B o
T GND ; ; o RS-

1138904075

* bez wspélnego prowadzenia z zasilaniem 24 V DC

Jesli urzadzenie MOVIMOT® zasilane jest z oddzielnego zrédta 24 V DC, wowczas
nalezy wykonaé potaczenie RS485 w nastepujacy sposob:

Zastosowac ekranowane przewody

Ekran przytozy¢ w obu urzadzeniach poprzez metalowe dfawiki kablowe w wersiji
EMC do obudowy (przestrzega¢ wskazéwek dotyczacych witasciwego doboru
i montazu dtawikéw kablowych w wersji EMC, zawartych w niniejszym rozdziale)

Zasadniczo nalezy poprowadzi¢ potencjat odniesienia GND ze ztaczem RS-485
Zyty skrecane (patrz ponizsza ilustracja)

RS+

RS-

GND

o

o— 1 =

1138973579
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6.2
6.2.1

Instalacja elektryczna
Przepisy instalacyjne ztgcz fieldbus, rozdzielaczy polowych

Przepisy instalacyjne ziacz fieldbus, rozdzielaczy polowych

Podlaczanie przewodéw sieciowych

Napiecie i czestotliwo$s¢ znamionowa falownika MOVIMOT® muszg by¢ zgodne
z danymi dla sieci zasilania.

Wybra¢ przekréj kabla zgodnie z wartoscig pradu wejsciowego lgee dla mocy
znamionowej; informacje na ten temat zawarte sg w rozdziale "Dane techniczne"
(— str. 143).

Zabezpieczenie przewoddéw zainstalowaé na poczatku przewodu sieciowego za
odgatezieniem szyny zbiorczej. Stosowaé bezpieczniki typu D, DO, NH lub wytgcznik
zabezpieczenia przewodéw. Wielkos¢ zabezpieczenia powinna by¢ odpowiednia do
przekroju kabla.

Konwencjonalny wytacznik réznicowopragdowy jako urzadzenie ochronne jest
niedopuszczalny. Uniwersalne wytaczniki roznicowoprgdowe ("Typ B") sa
dozwolone jako urzgdzenia zabezpieczajace. Podczas normalnej pracy napeddw
MOVIMOT® moga wystepowac prady uptywowe do > 3,5 mA.

Zgodnie z EN 50178 konieczne jest drugie potagczenie PE (min. o przekroju przewodu
sieciowego) réwnolegte do przewodu ochronnego, realizowane poprzez oddzielnie
punkty przytaczeniowe. Mogag wystepowac robocze prady uptywowe > 3,5 mA.

Do przetagczania napedow MOVIMOT® nalezy zastosowaé ochronne styki
przetgczajace kategorii uzytkowej AC-3 wedtug IEC 158.

SEW-EURODRIVE zaleca, aby w sieciach o nieuziemionym punkciezerowym (sieci
IT) stosowac czujnik izolacji. W ten sposob unika sie blednego zatgczania sie
czujnika izolacyjnego wskutek wystepowania pojemnosci doziemnych falownika.
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Instalacja elektryczna
Przepisy instalacyjne ztgcz fieldbus, rozdzielaczy polowych

6.2.2 Wskazéwki do przytaczenia PE i/lub wyréwnania potencjaléw

A ZAGROZENIE!

Nieprawidtowe podtaczenie PE.

Smier¢, ciezkie uszkodzenie ciata lub straty rzeczowe na skutek porazenia pradem.

* Dopuszczalny moment dociggajacy dla dtawikdow kablowych wynosi od 2,0 do
2,4 Nm (18 — 21 Ib.in).

+ Podczas wykonywania przytacza PE nalezy przestrzega¢é nastepujgcych
wskazéwek:

Montaz niedopuszczalny

Zalecenie: Montaz z rozwidlong koncowka Montaz z peinym kablem przytaczeniowym
kablowa Dopuszczalny dla wszystkich przekrojow
Dopuszczalny dla wszystkich przekrojow do maksymalnie 2,5 mm?

M5 M5

= =\

.40 \/

323042443 323034251 323038347

[1] Rozwidlona koncéwka kablowa pasujaca dla srub M5-PE

6.2.3 Dopuszczalny przekrdj przytacza i obcigzalnos¢ pradowa zaciskow

Zaciski silnopradowe X1, X21 Zaciski sterujace X20

(zaciski Srubowe) (zaciski sprezynowe)
Przekroj przytacza (mm?) 0,2 mm? — 4 mm? 0,08 mm?2 - 2,5 mm?
Przekroj przytacza (AWG) AWG 24 — AWG 10 ' AWG 28 — AWG 12
Obcigzalnos¢ pradowa 32 A maksymalny prad ciagty 12 A maksymalny prad ciagty

Dopuszczalny moment dociggajacy dla zaciskéw mocy wynosi 0,6 Nm (5 Ib.in).

Podrecznik — Ztgcza PROFIBUS, rozdzielacze polowe
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Instalacja elektryczna
Przepisy instalacyjne ztgcz fieldbus, rozdzielaczy polowych

6.2.4 Wykonanie dalszego obwodu napiecia zasilajacego 24 V DC w przypadku nosnika modutu MFZ.1

W strefie przytaczy zasilania 24 V DC znajdujq sie 2 sruby M4 x 12. Te $ruby mogg
by¢ wykorzystane do wykonania dalszego obwodu napiecia zasilajgcego 24 V DC.

1140831499

Obcigzalnos¢ pradowa s$rub przytgczeniowych wynosi 16 A.

Dopuszczalny moment dociagajacy nakretek szesciokatnych srub przytagczeniowych
wynosi 1,2 Nm (11 Ib.in) £ 20 %.

6.2.5 Dodatkowe mozliwosci podtaczenia w przypadku rozdzielaczy polowych MFZ.6, MFZ.7 i MFZ.8

W strefie przytaczy zasilania 24 V DC znajduje sie blok zaciskowy X29 z 2 Srubami
M4 x 12 oraz zaciskiem wtykowym X40.

[ X40 24V GND
Safety Power PE 1 2

1141387787

Blok zaciskowy X29 moze by¢ wykorzystany zamiast zacisku X20 (patrz rozdziat
"Budowa urzadzenia" (— str. 13)) do wykonania dalszego obwodu napiecia
zasilajgcego 24 V DC. Obie sruby potgczone sg wewnetrznie z przylgczem 24 V na
zacisku X20.

Funkcje zaciskow

Nr Nazwa | Funkcja

X29 1 24V Napiecie zasilajgce 24 V dla elektroniki modutu i czujnikow
($ruby, zmostkowane z zaciskiem X20/11)

2 | GND Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikow
(8ruby, zmostkowane z zaciskiem X20/13)

Wtykowy zacisk X40 (Safety Power) przeznaczony jest do zewnetrznego zasilania
24 V DC falownika MOVIMOT® poprzez urzadzenie do wytgczania bezpieczenstwa.

Dzieki temu naped MOVIMOT® moze byé uzytkowany jako urzadzenie
bezpieczenstwa. Informacje na ten temat zawarte sg w dokumentacji "Bezpieczne
odtaczanie dla MOVIMOT® MM.." dla podanych napedéw MOVIMOT®.

Funkcje zaciskow

Nr Nazwa | Funkcja

X40 1 124V Napiecie zasilajgce 24 V dla MOVIMOT® do wytgczania za pomoca urzadzenia
bezpieczenstwa

2 | GND Potencjat odniesienia 0V24 dla MOVIMOT® do wytaczania za pomoca urzadzenia
bezpieczenstwa
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Przepisy instalacyjne ztgcz fieldbus, rozdzielaczy polowych

X29/1 zmostkowany jest fabrycznie z X40/1 a X29/2 z X40/2, tak, aby falownik
MOVIMOT® zasilany byt tym samym napigciem 24 V DC co ziacze fieldbus.

Wartosci wytyczne dla $rub wynosza:
— Obcigzalnos¢ pradowa: 16 A

— Dopuszczalny moment dociggajacy dla nakretek szesciokatnych: 1,2 Nm
(11 Ib.in) £ 20 %.

Wartosci wytyczne dla zaciskow gwintowanych X40:

— Obcigzalnos¢ pradowa: 10 A

— Przekrdj przytacza: 0,25 mm? — 2,5 mm? (AWG24 — AWG12)
— Dopuszczalny moment dociggajacy: 0,6 Nm (5 Ib.in)

6.2.6 Instalacja rozdzielacza polowego zgodna z wymogami UL

Jako przewodu przytaczeniowego uzyé tylko przewoddéw miedzianych z zakresem
temperatur 60 / 75 °C.

Jako zewnetrzne zrédto napiecia 24 V DC nalezy stosowac wytacznie sprawdzone
urzadzenia o ograniczonym napieciu wyjsciowym (U < 30 V DC) i ograniczonym
natezeniu wyjsciowym (I < 8 A).

Certyfikacja UL dotyczy tylko sieci napieciowych z napieciami doziemnymi do maks.
300 V.

Podrecznik — Ztgcza PROFIBUS, rozdzielacze polowe
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Instalacja elektryczna
Przepisy instalacyjne ztgcz fieldbus, rozdzielaczy polowych

6.2.7 Metalowe dtawiki kablowe w wersji EMC

Dostarczane przez firme SEW metalowe dtawiki kablowe w wersji EMC powinny zosta¢
zamontowane w nastepujacy sposob:

1141408395

Uwaga: Nalezy obcia¢, a nie zawijac folie izolacyjna [1]!
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Przepisy instalacyjne ztgcz fieldbus, rozdzielaczy polowych

6.2.8 Sprawdzenie okablowania

A ZAGROZENIE!

Przed pierwszym przytgczeniem napiecia zasilajacego nalezy przeprowadzic¢ kontrole
stanu okablowania, aby unikng¢ obrazen osdb i uszkodzenia instalacji i urzadzen
w wyniku nieprawidtowego okablowania.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pradem.
¥ |« Qdtaczy¢ wszystkie zigcza fieldbus od modutu przytaczeniowego

« Odtaczy¢ wszystkie falownik MOVIMOT® od modutu przytaczeniowego (tylko
w przypadku MFZ.7, MFZ.8)

» Odtgczy¢ wszystkie ztgcza wtykowe odgatezien silnika (przewdd hybrydowy) od
rozdzielacza polowego

* Przeprowadzi¢ kontrole izolacji okablowania zgodnie z obowigzujacymi normami
krajowymi.

» Sprawdzi¢ uziemienie
» Sprawdzi¢ izolacje pomiedzy przewodem sieciowym a przewodem 24 V DC

+ Sprawdzi¢ izolacje pomiedzy przewodem sieciowym a przewodem komuni-
kacyjnym

» Sprawdzi¢ bieguny przewodu 24 V DC
» Sprawdzi¢ bieguny przewodu komunikacyjnego
» Sprawdzi¢ kolejnos¢ faz

» Zapewni¢ wyréwnanie potencjatu pomiedzy ztgczami fieldbus

Po sprawdzeniu » Natozy¢ i przykreci¢ odgatezienia silnika (przewod hybrydowy)
okablowania + Natozyé i przykrecié wszystkie ztacza fieldbus

* Natozy¢ i przykreci¢ wszystkie falowniki MOVIMOT® do modutu przytgczeniowego
(tylko w przypadku MFZ.7, MFZ.8)

» Zamontowac wszystkie pokrywy skrzynek przytgczeniowych
* Uszczelni¢ nieuzywane pofaczenia wtykowe

6.2.9 Podtaczenie przewodu PROFIBUS w rozdzielaczu polowym
Przy podfaczaniu przewodéw PROFIBUS w rozdzielaczu polowym nalezy uwzgledni¢:

» 2zyly przytaczeniowe we wnetrzu rozdzielacza polowego powinny byé mozliwie jak
najkrétsze

» zyly przytaczeniowe do PROFIBUS dla przychodzacej i wychodzacej magistrali bus
powinny by¢ jednakowo dtugie
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6.3
6.3.1

Instalacja elektryczna
Podtaczanie modutu MFZ21 z MFP.. / MQP.. do MOVIMOT®

Podfaczanie modutu MFZ21 z MFP.. / MQP.. do MOVIMOT®
Modut przytaczeniowy MFZ21 ze ztagczem PROFIBUS MFP../ MQP.. do MOVIMOT®

[_%-\4 MFZ21 (PROFIBUS) X20 3] MOVIMOT®
(9 (©)
=y 19] 20] 21[ 22[ 23] 24[ 25 26[ 27] 28] 29] 30[ 31[ 32] 33] 34| 35 3e:|
+
|§ 0 1 £ L
! 112[3[als5]e[7]8]9[10[11]12[13[14[15]16[17]18|=| |= *E—gg%g‘i&"é—
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1141430027

0 = ptaszczyzna potencjatu 0 1 = ptaszczyzna potencjatu 1

(1

[2]
[3]
[4]

W przypadku oddzielnego montazu MF../Z21 / MOVIMOT®:
Ekran przeé/@vodu RS-485 nalezy przytozy¢ za posrednictwem metalowych dtawikéw kablowych w wersji EMC do MFZ i obudowy
MOVIMOT
Zapewni¢ wyréwnanie potencjatu pomigdzy urzadzeniami abonenckimi magistrali
Funkcje zaciskdw 19-36 (— str. 49)
Dfawik kablowy EMC

Funkcje zaciskow

Nr Nazwa Kierunek Funkcja
X20 1 A Wejscie PROFIBUS-DP Przewdd do przesytu danych A (wchodzacy)
2 B Wejscie PROFIBUS-DP Przewdd do przesytu danych B (wchodzacy)
3 DGND - Potencjat odniesienia danych dla PROFIBUS-DP (tylko do celéw ontrolnych)
4 A Wyijscie PROFIBUS-DP Przewdd do przesytu danych A (wychodzacy)
5 B Wyijscie PROFIBUS-DP Przewdd do przesytu danych B (wychodzacy)
6 DGND - Potencjat odniesienia danych dla PROFIBUS-DP (tylko do celéw kontrolnych)
7 - - zarezerwowany
8 VP Wyjscie Wyjscie +5 V (maks. 10 mA) (tylko do celéw kontrolnych)
9 DGND - Potencjat odniesienia dla VP (zacisk 8) (tylko do celéw kontrolnych)
10 - - zarezerwowany
1" 24V Wejscie Napiecie zasilajace 24 V dla elektroniki modutu i czujnikow
12 24V Wyijscie Napiecie zasilajgce 24 V (zmostkowane za pomoca zacisku X20/11)
13 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikéw
14 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikéw
15 24V Wyjscie Napiecie zasilajace 24 V dla MOVIMOT ® (zmostkowane z zaciskiem X20/11)
16 RS+ Wyijscie tacze komunikacyjne do zacisku MOVIMOT® RS+
17 RS- Wyjscie tacze komunikacyjne do zacisku MOVIMOT® RS-
18 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla MOVIMOT® (zmostkowany za pomocg zacisku X20/13)
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Instalacja elektryczna

Podtaczenie rozdzielacza polowego MFZ23 z MFP.. / MQP..

6.4

6.4.1

0 = pfaszczyzna potencjatu 0

(1

Podfaczenie rozdzielacza polowego MFZ23 z MFP.. / MQP..

Modut przytaczeniowy MFZ23 ze ztaczem PROFIBUS MFP21 / MQP21, MFP22 /| MQP22 i
2 oddzielnymi obwodami napiecia 24 V DC

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-—-—-— - — - - PF——— - — - — - — - PE
1 |
x1|8[7[6|5]a[3]2]1]<4mm?@awc10)
MFP21 W «~ «~ 0 N » o W
map2t |t T T TR
— <2.5mm? (AWG12) <4 mm2 (AWG10)
MFP22
ool MQP22 [ [ X020I | [ ] | I1 | Xx21
1[2[3[4[5[6]7[8[9[10[1][2[3[4|5[6[7]8
R EEEHEEEEHE
N N
2x24V, 5 ORI I B e R B
DC Az==- e Y SR N EpSY (g SN R Jupp— A
., | PROFIBUS-DP . SN I S (N A (N N B
® 1] [1] ®
24V1 24V1
GND1 GND1
24V2 24V2
GND2 GND2
1141439627

Dtawik kablowy EMC

1 = pfaszczyzna potencjatu 1

n = ptaszczyzna potencjatu 2

Funkcje zaciskow

Nr Nazwa | Kierunek | Funkcja
X20 1 A Wejscie PROFIBUS-DP Przewdéd do przesytu danych A (wchodzacy)
2 B Wejscie PROFIBUS-DP Przewdd do przesytu danych B (wchodzacy)
3 DGND | - Potencjat odniesienia danych dla PROFIBUS-DP (tylko do celéw kontrolnych)
4 | - - zarezerwowany
5 | VP Wyijscie Wyijscie +5 V (maks. 10 mA) (tylko do celéw kontrolnych)
6 A Wyijscie PROFIBUS-DP Przewdd do przesytu danych A (wychodzacy)
7 B Wyjscie PROFIBUS-DP Przewdéd do przesytu danych B (wychodzacy)
8 DGND | - Potencjat odniesienia danych dla PROFIBUS-DP (tylko do celéw kontrolnych)
9 - - zarezerwowany
10 DGND | - Potencjat odniesienia dla VP (zacisk 5) (tylko do celéw kontrolnych)
X21 1 24V Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elektroniki modutu, czujnikéw i MOVIMOT®
2 |24V Wyijscie Napiecie zasilajgce 24 V (zmostkowane z zaciskiem X21/1)
3 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu, czujnikéw i MOVIMOT®
4 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu, czujnikow | MOVIMOT®
5 | V2124 Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe)
6 | V2124 Wyjscie )l\gﬁ)/igcie zasilajace 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe) zmostkowane z zaciskiem
7 GND2 | - Potencjat odniesienia 0V24V dla elementéw czynnych
8 | GND2 |- Potencjat odniesienia 0V24V dla elementéw czynnych
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Podtaczenie rozdzielacza polowego MFZ23 z MFP.. / MQP..

6.4.2 Modul przytaczeniowy MFZ23 ze ztaczem PROFIBUS MFP21 / MQP21, MFP22 /| MQP22 i
1 wspoélny obwdéd napiecia -24 V DC
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0 = pfaszczyzna potencjatu 0 1 = ptaszczyzna potencjatu 1 n = pfaszczyzna potencjatu 2

[11 Diawik kablowy EMC
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Funkcje zaciskow
Nr Nazwa | Kierunek | Funkcja
X20 1 A Wejscie PROFIBUS-DP Przewdd do przesytu danych A (wchodzacy)
2 B Wejscie PROFIBUS-DP Przewdd do przesytu danych B (wchodzacy)
3 DGND | - Potencjat odniesienia danych dla PROFIBUS-DP (tylko do celéw kontrolnych)
4 - - zarezerwowany
5 | VP Wyijscie Wyijscie +5 V (maks. 10 mA) (tylko do celéw kontrolnych)
6 A Wyjscie PROFIBUS-DP Przewdéd do przesytu danych A (wychodzacy)
7 B Wyjscie PROFIBUS-DP Przewdd do przesytu danych B (wychodzacy)
8 DGND | - Potencjat odniesienia danych dla PROFIBUS-DP (tylko do celéw kontrolnych)
9 - - zarezerwowany
10 DGND | - Potencjat odniesienia dla VP (zacisk 5) (tylko do celéw kontrolnych)
X21 1 24V Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elektroniki modutu, czujnikéw i MOVIMOT®
2 24V Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V (zmostkowane z zaciskiem X21/1)
3 | GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu, czujnikéw i MOVIMOT®
4 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu, czujnikow | MOVIMOT®
5 | V2124 Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe)
6 | V2124 Wyjscie )l\igﬁ)/igcie zasilajace 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe) zmostkowane z zaciskiem
7 GND2 | - Potencjat odniesienia 0V24V dla elementéw czynnych
GND2 | - Potencjat odniesienia 0V24V dla elementéw czynnych
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Instalacja elektryczna

Podtaczenie rozdzielacza polowego MFZ23 z MFP.. / MQP..

6.4.3 Modul przytaczeniowy MFZ23 ze ztaczem PROFIBUS MFP32 / MQP32

0 = pfaszczyzna potencjatu 0

Dtawik kablowy EMC
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II| = ptaszczyzna potencjatu 1

Funkcje zaciskow

Nr Nazwa Kierunek Funkcja
X20 1 A Wejscie PROFIBUS-DP Przewdéd do przesytu danych A (wchodzacy)
2 B Wejscie PROFIBUS-DP Przewod do przesytu danych B (wchodzacy)
3 DGND - Potencjat odniesienia danych dla PROFIBUS-DP (tylko do celéw kontrolnych)
4 - - zarezerwowany
5 VP Wyjscie Wyjscie +5 V (maks. 10 mA) (tylko do celéw kontrolnych)
6 A Wyijscie PROFIBUS-DP Przewdd do przesytu danych A (wychodzacy)
7 B Wyjscie PROFIBUS-DP Przewdd do przesytu danych B (wychodzacy)
8 DGND - Potencjat odniesienia danych dla PROFIBUS-DP (tylko do celéw kontrolnych)
9 - - zarezerwowany
10 DGND - Potencjat odniesienia dla VP (zacisk 5) (tylko do celéw kontrolnych)
X21 1 24V Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elektroniki modutu, czujnikéw i MOVIMOT®
2 24V Wyijscie Napiecie zasilajgce 24 V (zmostkowane z zaciskiem X21/1)
3 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu, czujnikéw i MOVIMOT®
4 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu, czujnikéw i MOVIMOT®
5 - - zarezerwowany
6 - - zarezerwowany
7 - - zarezerwowany
8 - - zarezerwowany
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Potaczenie rozdzielaczy polowych MFZ26, MFZ27, MFZ28 z MFP.. /| MQP..

6.5 Pofaczenie rozdzielaczy polowych MFZ26, MFZ27, MFZ28 z MFP.. / MQP..

6.5.1 Moduly przytaczeniowe MFZ26, MFZ27, MFZ28 ze ztaczem PROFIBUS MFP21 / MQP21, MFP22 /
MQP22 i 2 oddzielnymi obwodami napiecia 24 V DC
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0 = pfaszczyzna potencjatu 0 II| = ptaszczyzna potencjatu 1 n = pfaszczyzna potencjatu 2

[11 Diawik kablowy EMC
[2] Funkcje zaciskéw 19-36 (— str. 49)

Funkcje zaciskow

VP Wyjscie Wyjscie +5 V (maks. 10 mA) (tylko do celéw kontrolnych)

Nr Nazw | Kierunek | Funkcja
a
X20 1 A Wejscie PROFIBUS-DP Przewdd do przesytu danych A (wchodzacy)
2 B Wejscie PROFIBUS-DP Przewdd do przesytu danych B (wchodzacy)
3 | DGND | - Potencjat odniesienia danych dla PROFIBUS-DP (tylko do celéw kontrolnych)
4 A Wyjscie PROFIBUS-DP Przewdd do przesytu danych A (wychodzacy)
5 |B Wyjscie PROFIBUS-DP Przewdd do przesytu danych B (wychodzacy)
6 | DGND | - Potencjat odniesienia danych dla PROFIBUS-DP (tylko do celéw kontrolnych)
7 - - zarezerwowany
8
9
1

DGND | - Potencjat odniesienia dla VP (zacisk 8) (tylko do celéw kontrolnych)
0 - - zarezerwowany
1M1 24V Wejscie Napiecie zasilajace 24 V dla elektroniki modutu i czujnikdw
12 | 24V Wyjscie Napiecie zasilajace 24 V (zmostkowane za pomoca zacisku X20/11)
13 | GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikow
14 | GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikow
15 V2124 | Wejscie Napiecie zasilajace 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe)
16 V2124 | Wyjscie Napiecie zasilajace 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe) zmostkowane z zaciskiem
X20/15

17 GND2 - Napiecie zasilajace 0 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe)
18 GND2 - Napiecie zasilajace 0 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe)
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Potaczenie rozdzielaczy polowych MFZ26, MFZ27, MFZ28 z MFP.. /| MQP..

6.5.2 Moduly przytaczeniowe MFZ26, MFZ27, MFZ28 ze ztaczem PROFIBUS MFP21 / MQP21, MFP22 /
MQP22 i 1 wspdélnym obwodem napiecia 24 V DC
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0 = pfaszczyzna potencjatu 0

[1] Dtawik kablowy EMC

1 = ptaszczyzna potencjatu 1

21 Funkcje zaciskow 19-36 (— str. 49)

n = ptaszczyzna potencjatu 2

Funkcje zaciskow

Nr
X20

Nazwa Kierunek Funkcja
1 A Wejscie PROFIBUS-DP Przewdd do przesytu danych A (wchodzacy)
2 B Wejscie PROFIBUS-DP Przewdd do przesytu danych B (wchodzacy)
3 | DGND - Potencjat odniesienia danych dla PROFIBUS-DP (tylko do celéw kontrolnych)
4 A Wyjscie PROFIBUS-DP Przewdd do przesytu danych A (wychodzacy)
5 B Wyjscie PROFIBUS-DP Przewdd do przesytu danych B (wychodzacy)
6 | DGND - Potencjat odniesienia danych dla PROFIBUS-DP (tylko do celéw kontrolnych)
7 - - zarezerwowany
8 VP Wyjscie Wyjscie +5 V (maks. 10 mA) (tylko do celéw kontrolnych)
9 | DGND - Potencjat odniesienia dla VP (zacisk 8) (tylko do celéw kontrolnych)
10 - - zarezerwowany
1M1 24V Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elektroniki modutu i czujnikéw
12 | 24V Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V (zmostkowane za pomoca zacisku X20/11)
13  GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikow
14 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikdw
15  V2I24 Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementédw czynnych (wyjécia cyfrowe)
16 V2124 Wyjscie Napiecie zasilajace 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe) zmostkowane
z zaciskiem X20/15
17 | GND2 - Napiecie zasilajgce 0 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe)
18 GND2 - Napiecie zasilajgce 0 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe)

Podrecznik — Ztgcza PROFIBUS, rozdzielacze polowe

47



48

Instalacja elektryczna
Potaczenie rozdzielaczy polowych MFZ26, MFZ27, MFZ28 z MFP.. /| MQP..

6.5.3 Moduly przytagczeniowe MFZ26, MFZ27, MFZ28 ze ztagczem PROFIBUS MFP32 / MQP32

=
=}

MFP32

% SIeY9)
MQP32

\0Xe)e]

1x 24V,

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-—-—-—-—- . f—-——— = PE
1 |
x1[1]2]3]4]5]6][7]8]|<amm?@awae1o)
w M N N ™ o W
[2] o A d d d d o
L»19\2o|21|22|23|24|25|zs|27|28[29|30|31I32I33I34|35|36
1
i's 2.5 mm2 (AIWG:IZ) | X20
T T T I
0 1
123456 7]8]9][10]11]12]13][14]15]16]17] 18
< m Q< m O ¢ O O¢g > > QO A 17 B I ]
Z Z 9 > z90 g/l «lZz|lz|] ¢ o o Q
(O] O] (O] Nl N O O
(m] o o
Az==-n e e e e A
‘' __|PROFIBUS-|!
Bo——=— . g-=—=—=—===—====—== Fo=——f-—F=-=-=--=-=-=-=-=-=-==-== B
UE DP &)
24V 24V
GND GND
1141495051

0 = pfaszczyzna potencjatu 0

[1]
[2]

Dfawik kablowy EMC

1 = ptaszczyzna potencjatu 1

Funkcje zaciskow 19-36 (— str. 49)

Nr
X20

Funkcje zaciskow

Nazwa Kierunek Funkcja
1 A Wejscie PROFIBUS-DP Przewdéd do przesytu danych A (wchodzacy)
2 B Wejscie PROFIBUS-DP Przewdd do przesytu danych B (wchodzacy)
3 | DGND - Potencjat odniesienia danych dla PROFIBUS-DP (tylko do celéw kontrolnych)
4 A Wyjscie PROFIBUS-DP Przewdéd do przesytu danych A (wychodzacy)
5 B Wyjscie PROFIBUS-DP Przewdd do przesytu danych B (wychodzacy)
6 | DGND - Potencjat odniesienia danych dla PROFIBUS-DP (tylko do celéw kontrolnych)
7 - - zarezerwowany
8 | VP Wyjscie Wyijscie +5 V (maks. 10 mA) (tylko do celédw kontrolnych)
9 | DGND - Potencjat odniesienia dla VP (zacisk 8) (tylko do celéw kontrolnych)
10 - - zarezerwowany
1M1 24V Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elektroniki modutu i czujnikéw
12 | 24V Wyjscie Napiecie zasilajace 24 V (zmostkowane za pomoca zacisku X20/11)
13  GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikow
14 | GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikdw
15 V2124 - zarezerwowany
16 V2124 - zarezerwowany
17 | GND2- - zarezerwowany
18 | GND2 - zarezerwowany
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Podtaczenie wejs¢ / wyjsc (1/0) dla ztgcz fieldbus MF.. / MQ..

6.6 Podfaczenie wejs¢ / wyjsé (I/0) dla zfacz fieldbus MF.. / MQ..

Podtaczenie ztgcz fieldbus realizowane jest poprzez zaciski lub ztgcza wtykowe M12.

6.6.1 Podtaczenie ztacz fieldbus poprzez zaciski)

W przypadku zigcz fieldbus z 4 cyfrowymi wejsciami i 2 cyfrowymi wyjsciami:

MFZ.1
MF.21

MFZ.6 . MQ.21

MFZ7 w potaczeniu z mggg MQ.22

MFZ.8 :
ooﬁ_oﬁmoamoﬁogv—SES
53 6 S5 65 S5 58585828 8385R88535 85

X20 19|20|21|22|23|24 35
\\M

1141534475

[1]1 tylko MFI23: zarezerwowane, wszystkie pozostate moduty MF..: V2124

e

= ptaszczyzna potencjatu 1
= ptaszczyzna potencjatu 2

Nr Nazwa | Kierunek | Funkcja
X20 19 DIO . Wejscie Sygnat zataczeniowy z czujnika 1"
20 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 1
21 V024 | Wyjscie | Napiecie zasilajgce 24 V dla czujnika 1"
22 DN . Wejscie Sygnat zatgczeniowy z czujnika 2
23 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 2
24 V024 Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V dla czujnika 2
25 DI2 . Wejscie Sygnat zataczeniowy z czujnika 3
26 | GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 3
27 V024 Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V dla czujnika 3
28 DI3 . Wejscie Sygnat zataczeniowy z czujnika 4
29 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 4
30 V024 Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V dla czujnika 4
31  DOO . Wyjscie Sygnat zatgczeniowy z elementu czynnego 1
32 | GND2 - Potencjat odniesienia 0V24 dla elementu czynnego 1
33 DO1 Wyjscie Sygnat zataczeniowy z elementu czynnego 2
34  GND2 [ - Potencjat odniesienia 0V24 dla elementu czynnego 2
Napiecie zasilajace 24 V elementéw czynnych
35 | V2124 Wejscie tylko w przypadku MFI23: zarezerwowany; tylko w przypadku
MFZ.6, MFZ.7 i MFZ.8: zmostkowane z zaciskiem 15 lub 16
36 GND2 - Potencjat odniesienia 0V24 dla elementéw czynnych

tylko w przypadku MFZ.6, MFZ.7 i MFZ.8: zmostkowane

z zaciskiem 17 lub 18

1) stosowany w potaczeniu z rozdzielaczem polowym MFZ26J i MFZ28J dla sygnatu zwrotnego wytacznika
serwisowego (styk zwierny). Mozliwa analiza za posrednictwem sterowania.
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Podtaczenie wejs¢ / wyjs¢ (1/0) dla ztacz fieldbus MF.. / MQ..

W przypadku zigcz fieldbus z 6 cyfrowymi wejsciami:

MFZ.1
MFZ.6 . MF.32 MQ.32
MFz7 W Polaczeniuz MF.33
MFZ.8
X20 19|20|21|22|23|24 25 26|27|28|29|30|31|32|33|34|35|36
1
I I |
)/Lr ‘I\J\l\
T~ |
1141764875
1 = ptaszczyzna potencjatu 1
Nr Nazwa Kierunek Funkcja
X20 19 DIO Wejscie Sygnat zataczeniowy z czujnika 1"
20 GND - . Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 1
21 V024 Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V dla czujnika 1
22 D1 Wejscie Sygnat zataczeniowy z czujnika 2
23 GND - . Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 2
24 V024 Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V dla czujnika 2
25 DI2 Wejscie Sygnat zataczeniowy z czujnika 3
26 GND - . Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 3
27 V024 Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V dla czujnika 3
28 DI3 Wejscie Sygnat zataczeniowy z czujnika 4
29 GND - . Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 4
30 V024 Wyijscie Napiecie zasilajgce 24 V dla czujnika 4
31 DI4 Wejscie Sygnat zataczeniowy z czujnika 5
32 GND - . Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 5
33 DI5 Wejscie Sygnat zataczeniowy z czujnika 6
34 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 6
35 zarez. - . zarezerwowany
36 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnikow

1) stosowany w potaczeniu z rozdzielaczem polowym MFZ26J i MFZ28J dla sygnatu zwrotnego wytacznika
serwisowego (styk zwierny). Mozliwa analiza za posrednictwem sterowania.
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Podtaczenie wejs¢ / wyjsc (1/0) dla ztgcz fieldbus MF.. / MQ..

6.6.2 Podtaczenie ztacz fieldbus poprzez ztacze wtykowe M12
W przypadku zigcz fieldbus MF.22, MQ.22, MF.23 z 4 cyfrowymi wej$ciami i 2 cyfrowymi wyjsciami:

* Czujniki / elementy czynne podtgczy¢ albo poprzez gniazda M12 lub poprzez zaciski
* W przypadku wykorzystywania wyjs¢: 24 V podtaczy¢ do V2124 /| GND2

» Dwukanatowe czujniki / elementy czynne podtgczy¢ do DIO, DI2 i DOO. Nie bedzie
mozna juz korzysta¢ z DI1, DI3 i DO1

(\%2\4) (\%2\‘/1)
- D D
T @ DI1 T ( /‘\‘<) DI3 @» DO1
DI0 — o DI2 —wg DO0 —=' W
2 QND %ND jGNoz

1141778443
[1] w potaczeniu z rozdzielaczem polowym MFZ26J i MFZ28J nie wolno uzywac¢ DIO
WSKAZOWKA
® Nieuzywane przylacza muszg zosta¢ zaopatrzone w zatyczki zamykajagce M12, aby
1 zagwarantowac stopieh ochrony IP65!
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Instalacja elektryczna

Podtaczenie wejs¢ / wyjs¢ (1/0) dla ztacz fieldbus MF.. / MQ..

W przypadku ztgcza fieldbus MF.22H:

* Cazujniki / elementy

czynne podiaczy¢ albo poprzez gniazda M12 lub poprzez zaciski

* W przypadku wykorzystywania wyjs¢: 24 V podtaczy¢ do V2124 /| GND2

* Mozna podtaczy¢ nastepujace czujniki / elementy czynne:

— 4 jednokanatowe czujniki

4 dwukanatowe

oraz 2 jednokanatowe elementy czynne lub

czujniki i 2 dwukanatowe elementy czynne.

— W przypadku stosowania dwukanatowych czujnikéw/elementéw czynnych, drugi
kanat nie jest podtaczony.

24V 24V
S/024) o (V024) @ @

. e

DI0 — DI2 — vl DO0 =22
3 \_7G‘ND GND \_7G‘ND2

o o o

o o o

&m@ &354)«@@ @

DM \@/jND DI3 A \@/jGND DO1 ‘J\@/jNoz

(1]

w potgczeniu z rozdz

1141792779

ielaczem polowym MFZ26J i MFZ28J nie wolno uzywa¢ DIO

WSKAZOWKA

Nieuzywane przylgcza muszg zostaé zaopatrzone w zatyczki zamykajagce M12, aby
zagwarantowac stopieh ochrony |IP65!
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Instalacja elektryczna
Podtaczenie wejs¢ / wyjsc (1/0) dla ztgcz fieldbus MF.. / MQ..

W przypadku ztgcz fieldbus MF.32, MQ.32, MF.33 z 6 cyfrowymi wejsciami:

* Czujniki podtgczy¢ albo poprzez gniazda M12 lub poprzez zaciski
+ Dwukanatowe czujniki podtgczy¢ do DIO, DI2 i DI4. Nie mozna bedzie juz korzystac
z DI, DI3 i DI5.

24V
(V024)

1141961739

[11 w potaczeniu z rozdzielaczem polowym MFZ26J i MFZ28J nie wolno uzywac¢ DIO

Podrecznik — Ztgcza PROFIBUS, rozdzielacze polowe
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Instalacja elektryczna

Podtaczenie wejs¢ / wyjs¢ (1/0) dla ztacz fieldbus MF.. / MQ..

W przypadku ztgcza fieldbus MF.32H:

* Czujniki podtgczy¢ albo poprzez gniazda M12 lub poprzez zaciski

* Mozna podtgczy¢ nastepujace czujniki:

— 6 jednokanatowych lub 6 dwukanatowych czujnikow.

— W przypadku stosowania dwukanatowych czujnikéw, drugi kanat nie jest

podtaczony.
(Vo4 (V024 Jo2a
_‘ @ 1 @ : 1 e
/\/nc /\/nc. /\/n.c
DIO—(> ‘ ) DIZL ‘ j DI4—L )
[ \_7G‘ND QND \_7G‘ND
o o o
o o o
24V 24V 24V
(v024)@ (v024)@ voz@@
oA Wb Wb
@ GND @ GND @ GND

1142016651

[1] w potaczeniu z rozdzielaczem polowym MFZ26J i MFZ28J nie wolno uzywac¢ DIO

WSKAZOWKA

zagwarantowac stopien ochrony IP65!

Nieuzywane przylacza muszg zosta¢ zaopatrzone w zatyczki zamykajace M12, aby
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Instalacja elektryczna 6

Podtgczenie magistrali przy pomocy opcjonalnej techniki przytaczeniowej

6.7 Podfaczenie magistrali przy pomocy opcjonalnej techniki przytaczeniowej

6.7.1 Kotnierz przylaczeniowy AF2

Kotnierz przytgczeniowy AF2 moze zostaé potaczony jako alternatywa dla wersji AFO
standardowej z rozdzielaczami polowymi dla PROFIBUS MFZ26F i MFZ28F.

AF2 posiada system wtykowy M12 do podigczenia PROFIBUS. W urzadzeniu
zamontowane sg wtyczka X11 dla wchodzacej i gniazdo X12 dla wychodzacej
magistrali PROFIBUS.

taczniki M12 wykonane sa w wersji "Kodowanie Reverse-Key" (czesto zwane réwniez
jako kodowanie B lub W).

1143352459

[11 Przednia ostona blaszana

[2] Wtyczka M12, wchodzgca magistrala PROFIBUS (X11)
[3] Pokrywa ochronna

[4] Gniazdo M12, wychodzaca magistrala PROFIBUS (X12)
[5] Zaslepka gwintowana M20

[6] Zaslepka gwintowana M25

Kotnierz przytaczeniowy AF2 odpowiada zaleceniom wytycznej PROFIBUS nr 2.141
"Technika przytagczeniowa dla PROFIBUS".

WSKAZOWKA

W przeciwienstwie do wersji standardowej, przy zastosowaniu AF2 nie mozna
wykorzystac juz podtaczanej do ztgcza MFP.. / MQP terminacji magistrali.

Zamiast tego nalezy zastosowaC wtykowe zakonczenie magistrali (M12) w miejscu
prowadzacego dalej przytagcza magistrali X12 na ostatnim urzadzeniu abonenckim!

Podrecznik — Ztgcza PROFIBUS, rozdzielacze polowe
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Instalacja elektryczna
Podtgczenie magistrali przy pomocy opcjonalnej techniki przytgczeniowej

Okablowanie
i obsadzenie
wtykow AF2

%
| | o
aaaEs
Q0000

1143562251

Wtyczka M12 X11

Pin 1 nie wykorzystane

Pin 2 Przewdd A magistrali PROFIBUS (wchodzacej)
@ Pin 3 nie wykorzystane

Pin 4 Przewdéd B magistrali PROFIBUS (wchodzacej)

Pin 5 nie wykorzystane

Gwint Ekran lub uziemienie ochronne

Gniazdo M12 X12

Pin 1 Napiecie zasilajace VP 5V dla opornika obcigzeniowego
Pin 2 Przewdd A magistrali PROFIBUS (wychodzacej)

Pin 3 Potencjat odniesienia DGND do VP (koncéwka 1)

Pin 4 Przewdd B magistrali PROFIBUS (wychodzacej)

Pin 5 nie wykorzystane

Gwint Ekran lub uziemienie ochronne
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Instalacja elektryczna 6

Podtgczenie magistrali przy pomocy opcjonalnej techniki przytaczeniowej

6.7.2 Kotnierz przytaczeniowy AF3

Kotnierz przytaczeniowy AF3 moze zostaé potaczony jako alternatywa dla wersji AFO
standardowej z rozdzielaczami polowymi dla PROFIBUS MFZ26F i MFZ28F.

AF3 posiada system wtykowy M12 do podigczenia PROFIBUS. W urzadzeniu
zamontowane sg wtyczka X11 dla wchodzacej i gniazdo X12 dla wychodzacej
magistrali PROFIBUS. Laczniki M12 wykonane sg w wersji "Kodowanie Reverse-Key"
(czesto zwane réowniez jako kodowanie B lub W).

Ponadto AF3 posiada wtyczke przytaczeniowg M12 X15 (4-pinowg, normalne
kodowanie) w celu doprowadzenia napiecia zasilajgcego (napie¢ zasilajacych) 24 V.

(8]
1145919755

[1]1 Przednia ostona blaszana

[2] Wtyczka M12, wchodzaca magistrala PROFIBUS (X11)
[3] Gniazdo M12, wychodzaca magistrala PROFIBUS (X12)
[4] Redukcja

[6] Wityczka M12, napiecie zasilajgce 24 V (X15)

[6] Zaslepka gwintowana M20

[71 Pokrywa ochronna

[8] Zaslepka gwintowana M25

Kotnierz przytaczeniowy AF3 odpowiada zaleceniom wytycznej PROFIBUS nr 2.141
"Technika przytgczeniowa dla PROFIBUS".

WSKAZOWKA

W przeciwienstwie do wersji standardowej, przy zastosowaniu AF3 nie mozna
wykorzystac juz podtaczanej do ztagcza MFP.. / MQP.. terminacji magistrali.

Zamiast tego nalezy zastosowac¢ wtykowe zakonczenie magistrali (M12) w miejscu
prowadzacego dalej przytagcza magistrali X12 na ostatnim urzgdzeniu abonenckim!

Podrecznik — Ztgcza PROFIBUS, rozdzielacze polowe
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Okablowanie
i obsadzenie
wtykow AF3

Instalacja elektryczna

Podtgczenie magistrali przy pomocy opcjonalnej techniki przytgczeniowej

BN BU WH BK

<
L —"
g
ol
Gl

AW} [j\lﬁgém‘tjgggfﬁgtﬁgc.vz] EJ)
AANRaNNaRRIRGE
OGO

1146066315

Wtyczka M12 X11

Pin 1 nie wykorzystane

Pin 2 Przewdd A magistrali PROFIBUS (wchodzacej)
Pin 3 nie wykorzystane

Pin 4 Przewdd B magistrali PROFIBUS (wchodzacej)
Pin 5 nie wykorzystane

Gwint Ekran lub uziemienie ochronne

Gniazdo M12 X12

Pin 1 Napiecie zasilajgce VP 5V dla opornika obcigzenia
Pin 2 Przewdd A magistrali PROFIBUS (wychodzacej)
Pin 3 Potencjat odniesienia DGND do VP (kofncéwka 1)
Pin 4 Przewdd B magistrali PROFIBUS (wychodzacej)
Pin 5 nie wykorzystane

Gwint Ekran lub uziemienie ochronne

Wtyczka M12 X15

B

Pin 1 24 V napiecie zasilajace, 24 V dla elektroniki modutu i czujnikéw

Pin 2 V2124 - napigcie zasilajgce, 24 V dla elementéw czynnych

Pin 3 GND - 0V24- potencjat odniesienia, 24 V dla elektroniki modutu i czujnikow
Pin 4 GND2 - 0V24- potencjat odniesienia dla elementéw czynnych
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Instalacja elektryczna 6
Podtaczenie enkodera zblizeniowego NV26

6.8 Podfaczenie enkodera zblizeniowego NV26

6.8.1 Wiasciwosci
Enkoder zblizeniowy NV26 posiada nastepujgce parametry:
* 6 impulséw / obrét
* 24 inkrementy / obrét dzieki 4-krotnej analizie
* Mozliwa funkcja nadzoru enkodera i analizy za pomoca ztacza fieldbus MQ..
* Poziom sygnatu: HTL

1146134539

Kat pomiedzy czujnikami jest staty i wynosi 45°.

6.8.2 Podtaczenie

» Podtaczy¢ enkoder zblizeniowy NV26 poprzez ekranowany kabel M12 do wejsé DIO
i DI1 ztgcza fieldbus MQ..

'
MOVIMOT® MQ..
( °Q boo
7
~©@ 0O
—
NV26
Nr—i
% )

1146334603

« Aktualng pozycje mozna odczyta¢ w oparciu o zmienng IPOS H511 (ActPosMot).

+ SEW-EURODRIVE zaleca aktywowanie funkcji nadzoru enkodera poprzez parametr
"P504 Nadzér enkodera silnika".
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Instalacja elektryczna
Podtaczenie enkodera zblizeniowego NV26

6.8.3 Schemat podiaczenia

Ponizszy schemat podtaczenia przedstawia przyporzadkowanie pinéw enkoderéw
NV26 wzgledem ztacza fieldbus MQ..:

NV26 Mo
voz4) o
Spn U T oy e _T
[ = S i
@}x = PIN3 )—— (GND)1 —— GND (PIN3) (/\
PNP 5 PIN4 ) "\ : (/B)[1] "\ — DIO (PIN4) G
@ """" 2] @ . GND
NV26

o
PINT )Y+ Ms) L 24V (PN 24y
PING }———(CND)__\_ GND (PIN3) (V024) K
piNg )i A/B) [1] —— DI1 (PIN4) \g/jGND

DI

o

PNP

0o

1221377803

[11  Wejscie enkodera Sciezka A lub $ciezka B
[2] Ekranowanie

6.8.4 Analiza enkodera

Wejscia ztgcza fieldbus MQ.. filtrowane sg po ustawieniu fabrycznym z wartoscig 4 ms.
Funkcja zacisku "MQX ENKODER IN" wytgcza funkcije filtrowania dla analizy enkodera.

[ 60. Bindreingénge Grundge =|0] x|
600 Bin&reingang DIO1 |HQX GEEER IN

601 Bin&reingang DIOZ |1p05-EINGj_NG

602 Bin&reingang DIOS IIPOS—EINGFLNG

603 Binareingang DI04 |

604 Bin&reingang DIOS |

Ll el el elle ]l

608 Bin&areingang DIOO IHQX GEEER IN

1146357259
WSKAZOWKA
° Dalsze informacje zawarto w podreczniku "Pozycjonowanie i sterowanie sekwencyjne
1 IPOSPUs" \ rozdziale "IPOS dla MQX" punkt "Analiza enkodera zblizeniowego".
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Instalacja elektryczna 6
Podtagczanie enkodera inkrementalnego ES16

6.9 Podfaczanie enkodera inkrementalnego ES16

6.9.1 Wiasciwosci
Enkoder inkrementalny ES16 posiada nastepujgce parametry:
* 6 impulséw / obrét
* 24 inkrementy / obrét dzieki 4-krotnej analizie
* Mozliwa funkcja nadzoru enkodera i analizy za pomoca ztacza fieldbus MQ..
* Poziom sygnatu: HTL

1146498187

6.9.2 Instalacja w polaczeniu ze ztagczem fieldbus MQ..

» Podtaczy¢ enkoder inkrementalny ES16 poprzez ekranowany kabel M12 do wejs¢
ztacza fieldbus MQ.., patrz rozdziat "Schemat podtaczenia" (— str. 62).

ST

MOVIMOT®

1146714123

» Aktualng pozycje mozna odczyta¢ w oparciu o zmienng IPOS H511 (ActPosMot).

+ SEW-EURODRIVE zaleca aktywowanie funkcji nadzoru enkodera poprzez parametr
"P504 Nadzér enkodera silnika".
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Instalacja elektryczna
Podtaczanie enkodera inkrementalnego ES16

6.9.3 Schemat podiaczenia

ES16 MQ..
24V
ST (V024)
A (K1) T ——— DIO (PIN4) -
A (KT) ! P T -~ Dn
B (K2) ——— - DI (PIN2) (/ A\)
+ wao | BIR2) o DI0 — o
SSLPXI KBZKCOK1 K2 KO c (KO) i E i E \_7‘
C (K0) b L GND
UB ——— L V024 (PIN1) o
L—F ‘—— GND (PIN3)
® e
o
1146738827
WSKAZOWKA

Nie wolno obsadzaé¢ dodatkowo gniazda wejsciowego DI1!

6.9.4 Analiza enkodera

Wejscia ztgcza fieldbus MQ.. filtrowane sg po ustawieniu fabrycznym z wartoscig 4 ms.
Funkcja zacisku "MQX ENKODER IN" wytgcza funkcje filtrowania dla analizy enkodera.

I 60. Binireingdnge G

DIO1

=10] x|

600 Binareingang |HQx GEEER IN j
601 Bin&reingang DIOZ |1p05_EINGmg :]
602 Bindreingang DIO3 |1p05_EINGmg _.J
603 Binareingang DI04 | _,J
604 Binareingang DIOS | _,_J
608 Bindreingang DIOOD IHQX GEEER IN :_J
1146357259
WSKAZOWKA

Dalsze informacje zawarto w podreczniku "Pozycjonowanie i sterowanie sekwencyjne
IPOSPUs" w rozdziale "IPOS dla MQX" punkt "Analiza enkodera zblizeniowego".

Podrecznik — Ztgcza PROFIBUS, rozdzielacze polowe




Instalacja elektryczna 6
Podtagczanie enkodera inkrementalnego EI76

6.10 Podfaczanie enkodera inkrementalnego EI76

6.10.1 Wilasciwosci

Enkoder inkrementalny EI76 wyposazony jest w sondy Halla i posiada nastepujace
parametry:

* 6 impulséw / obrét
* 24 inkrementy / obrét dzieki 4-krotnej analizie
* Mozliwa funkcja nadzoru enkodera i analizy za pomoca ztacza fieldbus MQ..

* Poziom sygnatu: HTL

1197876747

6.10.2 Podtaczenie do ztacza fieldbus

Jesli falownik MOVIMOT® zamontowany zostat do silnika, wowczas wbudowany
enkoder EI76 powinien by¢é umieszczony wewnetrznie przy skrzynce przytaczeniowej
M12 napedu.

» Zapomocg kabla M12 nalezy potaczy¢ gniazdo M12 z gniazdem wejsciowym ztgcza
fieldbus MQ.. (patrz rozdziat "Schemat podfaczenia w przypadku montazu falownika
do silnika" (— str. 64)).

------ g

S 1

DL ||
O
0
0

|
!
T EI76
|
|
|
|

1
MOVIMOT®

1219341195

» Aktualng pozycje mozna odczyta¢ w oparciu o zmienng IPOS H511 (ActPosMot).

+ SEW-EURODRIVE zaleca aktywowanie funkcji nadzoru enkodera poprzez parametr
"P504 Nadzér enkodera silnika".
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6 Instalacja elektryczna
Podtaczanie enkodera inkrementalnego EI76

6.10.3 Schemat podtaczenia w przypadku montazu falownika do silnika

Po zamontowaniu falownika MOVIMOT® przy silniku, potagczenie enkodera ze zlgczem
fieldbus MQ.. wykonywane jest za pomocag podtaczonego po obydwu stronach,
ekranowanego kabla M12.

Mozliwe sg dwa warianty wykonania:
Wariant 1: AVSE

MaQ..
24V
Ewe (V024)
PINt: +UB  —F— S 24V (PINT) D ——
PIN2: B (sin) ——t i DM (PIN2) /APL
PIN3: GND  —+— i GND (PIN3) oio—' j)
PIN4: A (cos) —i— - DI (PIN4) GND
A ¥ o
d ®
[

1512848651
Wariant 2: AVRE
EI76 oy MQ..
[ \ (V024)

PIN1: +UB \‘. 24V (PIN1) ~— %\ on
PIN2: GND - i GND (PIN3) ADL
PIN3: A (cos) —+— L DIO (PIN4) ( ]
PIN4: A (cos) | | DI0 |
PIN5: B (sin) — —— DI1 (PIN2) GND
PIN6: B (sin) o

1221242891
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Instalacja elektryczna
Podtagczanie enkodera inkrementalnego EI76

WSKAZOWKA

Nie wolno obsadzaé dodatkowo gniazda wejsciowego DI1!

6.10.4 Schemat podtaczenia w przypadku montazu falownika do rozdzielacza polowego

Jesli falownik MOVIMOT® zamontowany zostat przy rozdzielaczu polowym (montaz
przysilnikowy), wéwczas ekranowany kabel fgczony jest z zaciskami w skrzynce
przytaczeniowej napedu i do gniazda wejsciowego zigcza fieldbus MQ.. .

MQ..
24V
(V024)
EI76 —
—— DI
ST A ? Cf;{:
PIN5: +UB 24 V (PIN1) ( ]
PING: GND — ———GND (PIN3) DIOU

PIN7: A (cos) —— — DIO (PIN4) GND
PINg: A(cos) | L (]

PIN9: B (sin) — — DI1 (PIN2)
PIN10: B (sin) o

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

1244530187

WSKAZOWKA

Nie wolno obsadzaé¢ dodatkowo gniazda wejsciowego DI1!
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Instalacja elektryczna
Podtaczanie enkodera inkrementalnego EI76

6.10.5 Analiza enkodera

Wejscia ztgcza fieldbus MQ.. filtrowane sg po ustawieniu fabrycznym z wartoscig 4 ms.
Funkcja zacisku "MQX ENKODER IN" wytacza funkcje filtrowania dla analizy enkodera.

=101 x|

i 60. Binireinginge Grundgeral

600 Bindreingang DIO1 |HQX GEEER IN

601 Bin&reingang DIOZ |1p05_E1NGmG

602 Bin&reingang DIOS |1p05——E1NGj_NG

603 Binareingang DI04 |

604 Bin&reingang DIOS |

Ll b le]le i«

608 Binareingang DIOO |HQX CEEER IN

1146357259
WSKAZOWKA
° Dalsze informacje zawarto w podreczniku "Pozycjonowanie i sterowanie sekwencyjne
IPOSPIUS"  rozdziat "IPOS dla MQX", szczegolnie rozdziat "Analiza enkodera
1 zblizeniowego".
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Instalacja elektryczna

Podtgczenie przewodu hybrydowego

6.11 Podfaczenie przewodu hybrydowego

6.11.1 Przewdéd hybrydowy pomiedzy rozdzielaczem polowym MFZ.3. lub MFZ.6. a MOVIMOT®

(numer kat. 0 186 725 3)

b

MFZ.3

MFZ.6

1146765835

Funkcje zaciskow
Zacisk MOVIMOT®

Kolor zyly / oznaczenie przewodu hybrydowego

L1 czarny / L1

L2 czarny / L2

L3 czarny / L3

24V czerwony / 24V

1 biaty /0 V

RS+ pomaranczowy / RS+

RS- zielony / RS-

Zacisk PE zielono-zo6tty + koncowka ekranu
Zwréci¢ uwage
na odblokowanie
kierunku obrotow

WSKAZOWKA

1

Sprawdzi¢, czy wybrany kierunek obrotéw jest dostepny. Dodatkowe informacje na ten
temat zawarte sg w rozdziatach "Uruchomienie..." instrukcji obstugi "MOVIMOT®
MM..D z silnikiem tréjfazowym DRS/DRE/DRP".

Oba kierunki sg dostepne

g
A9
U1

Obecne jest zezwolenie tylko dla
prawych obrotéw;

warto$ci zadane dla kierunku w lewo
prowadza do zatrzymania napedu

4
VY
U1

Podrecznik — Ztgcza PROFIBUS, rozdzielacze polowe

Dostepne sa tylko obroty w lewo
Wprowadzenie wartosci zadanej
dla prawych obrotéw powoduje
zatrzymanie napedu

Ve
vy
U1

Naped jest zablokowany lub zostanie
zatrzymany

L Ave_ |
VY
U1
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Instalacja elektryczna
Podtgczenie przewodu hybrydowego

6.11.2 Przewéd hybrydowy pomiedzy rozdzielaczem polowym MFZ.7. lub MFZ.8. a silnikami
tréjfazowymi (nr katalogowy 0 186 742 3)

B RIS

1196000 KRR

!:?o?:?ﬁ9202020202020202020202020292923{:}}:::::;0
K]

MFZ.8 MFZ.7

1147265675
WSKAZOWKA

P Zewnetrzny ekran przewodu musi byé zatozony na obudowie skrzynki zaciskowe;j
1 silnika przy uzyciu metalowego dtawika kablowego EMC.

Funkcje zaciskow

Zacisk silnika Kolor zyly / oznaczenie przewodu hybrydowego

u1 czarny / U1

V1 czarny / V1

w1 czarny / W1

4a czerwony /13

3a biaty / 14

5a niebieski / 15

1a czarny / 1

2a czarny / 2

Zacisk PE zielono-zoity + koncéwka ekranu (ekran wewnetrzny)
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Instalacja elektryczna
Podtaczanie paneli obstugi

6.12 Podfaczanie paneli obstugi

Do recznego sterowania mozna zastosowaé klawiature MFG11A lub DBG. Klawiatura
DGB umozliwia dodatkowo Kkorzystanie z funkcji parametryzacji, diagnostyki
i monitorowania.

Informacje na temat dziatania i obstugi klawiatury zawarte sa w rozdziale "klawiatury
(— str. 117).

6.12.1 Podtaczenie klawiatury MFG11A

Klawiatura MFG11A podtaczana jest zamiast ziacza fieldbus do dowolnego modutu
przytaczeniowego MFZ...

1187159051
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6.12.2 Podtaczenie klawiatury DBG

Klawiatura DBG60B podtaczana jest bezposrednio do ztacza diagnostycznego przy
ztaczu fieldbus MF../MQ.. Klawiature mozna podtaczyé réwniez za pomocg kabla
przedtuzajgcego o diugosci 5 m (opcja DKG60B).

~0

DKG60B

1188441227
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6.13 Podfaczenie PC
Potaczenie ztgcza diagnostycznego z komputerem PC mozna zrealizowac za pomocag
nastepujacych opcji:
+ USB11A ze ztaczem USB, nr katalogowy 0 824 831 1 lub
+ UWS21B ze ztgczem szeregowym RS-232, nr katalogowy 1 820 456 2

USB11A OXOKCS
UsB RJ10
g O O
MF../M
PC + Q
MOVITOOLS
UwsS21B
- =l i RJ10
RS-232 = =
1195112331

Zakres wyposazenia:

* Interfejs komunikacyjny do PC

+ Kabel ze ztgczem wtykowym RJ10

« Kabel interfejsu USB (USB11A) lub RS-232 (UWS21B)
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7 Uruchomienie
7.1  Procedura uruchamiania

1

WSKAZOWKA

W niniejszym rozdziale opisano procedure uruchamiania dla MOVIMOT® MM..D oraz
C w trybie Easy. Informacje na temat uruchamiania MOVIMOT® MM..D w trybie Expert
zawarte sg w instrukcji obstugi "MOVIMOT® MM..D z silnikiem trojfazowym
DRS/DRE/DRP".

A ZAGROZENIE!

Przed zdjeciem /zatozeniem falownika MOVIMOT®, nalezy odtaczy¢ go od sieci.
Niebezpieczne napiecia moga utrzymywac sie w urzadzeniu jeszcze przez minute po
odtgczeniu go od sieci.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pradem.

«  Odtaczy¢ napiecie od falownika MOVIMOT® i zabezpieczy¢ przed nieumysinym
ponowym zatgczeniem zasilania.

* Nastepnie odczekaé 1 minute.

Powierzchnie zewnetrzne falownika MOVIMOT® i zewnetrznych opcji, np. rezystora
hamujacego (w szczegdlnosci radiatora), mogg nagrzewac sie w trakcie eksploatacji
do wysokich temperatur.

Niebezpieczenstwo poparzenia.
* Naped MOVIMOT® oraz zewnetrzne opcje wolno dotyka¢ dopiero po ich
ostygnieciu.

WSKAZOWKI

* Przed zdjeciem/zatozeniem ztacza fieldbus (MFP / MQP) nalezy odtaczyé napiecie
zasilajgce 24 V DC.

» Potaczenie przychodzacej i prowadzacej dalej magistrali PROFIBUS zintegrowane
jest z modutem przytagczeniowym w taki sposob, iz nawet wéwczas, gdy elektronika
modutu jest odtgczona przewdd PROFIBUS nie zostanie przerwany.

+ Dodatkowo nalezy przestrzega¢ wskazowek w rozdziale "Wskazowki uzupetniajgce
dot. uruchomienia rozdzielacza polowego" (— str. 110).

WSKAZOWKI

* Przed uruchomieniem zdja¢ ostone z diody statusowej LED.
* Przed uruchomieniem nalezy sciggna¢ folie ochronng z tabliczek znamionowych.

* Nalezy sprawdzié, czy wszystkie pokrywy ochronne zamontowane zostaty we
wiasciwy sposob.

» Dla stycznika sieciowego K11 nalezy zachowaé minimalny czas wytaczenia ok.
2 sek.
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1. Nalezy sprawdzi¢ prawidiowe podigczenie falownika MOVIMOT® oraz zigcza
PROFIBUS (MFZ21, MFZ23, MFZ26, MFZ27 lub MFZ28).

2. Przetacznik DIP $1/1 falownika MOVIMOT® (patrz w odpowiedniej instrukciji obstugi
dla MOVIMOT®) na "ON" (= adres 1).

pilsininin

1158400267

3. Wykreci¢ zaslepke gwintowang nad potencjometrem wartosci zadanych f1 przy
falowniku MOVIMOT®.

4. Za pomocg potencjometru wartosci zadanych f1 ustawi¢ maksymalng predkosé¢

obrotowa.
y
f [Hz] 100
751---
567
S ) =
—7 =
D e U U U U0 JUUN SUUS SOU0 (O SO S

0123456 7 8 9 10 [1]
1158517259

[11 Pozycja potencjometru

5. Upewni¢ sie, ze na zaslepce potencjometru wartosci zadanych f1 jest uszczelka,
nastepnie wkreci¢ zaslepke.

WSKAZOWKA

» Stopien ochrony opisany w danych technicznych zachowany bedzie tylko wéwczas,
jesli zaslepka gwintowana potencjometru wartosci zadanych oraz zaslepka ztgcza
1 diagnostycznego X50 zostaty prawidtowo zamontowane.

W przypadku nieprawidlowego montazu zaslepki gwintowanej moze dojs¢ do
uszkodzenia falownika MOVIMOT®.

6. Ustawi¢ czestotliwo$¢ minimalna f,;,, za pomoca przetacznika f2.

Funkcja Ustawienie

Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Minimalna czestotliwo$¢ 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40
fmin [HZ]
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7. Jesli czas rampy nie jest definiowany poprzez fieldbus (2 PD), wéwczas nalezy go
ustawi¢ za pomoca przetacznika t1 przy falowniku MOVIMOT®. Czasy rampy
odnoszg sie do skoku wartosci zadanej o 50 Hz.

Funkcja Ustawienie
Pozycja przetacznika 0 1 2 3 4 5 8 10
Czas rampy t1 [s] 0.1 0.2 0.3 0.5 0.7 1 2 3 5 7 10

8. Sprawdzi¢ przy MOVIMOT®, czy odblokowany jest zadany kierunek obrotow:

Zacisk R Zacisk L

aktywowany aktywowany

C|C

[y U |

24V

aktywowany ‘ nie aktywowany

CiG

ol

24V

Znaczenie

oba kierunki sg dostepne

tylko kierunek obrotéw w prawo jest dostepny
wartosci zadane dla kierunki w lewo prowadzg do
zatrzymania napedu

nie aktywowany ‘ aktywowany

C|G

ol

24V

tylko kierunek obrotéw w lewo jest dostepny
wartosci zadane dla kierunku w prawo prowadzg do
zatrzymania napedu

nie aktywowany ‘ nie aktywowany

24V
~

S

urzadzenie jest zablokowane lub naped zostanie
zatrzymany

9. Ustawi¢ adres PROFIBUS na ztaczu fieldbus MFP / MQP. Ustawienie adresu
PROFIBUS odbywa sie za pomocg przetgcznikow DIP od 1 do 7 (ustawienie

fabryczne: adres 4).

W 2

W 2°x0= 0 |
W 2°x0-= o
W - 2x1=16
@ 2°x0= o0
W 22x0= o0
B~ 2'x0= o0
@ 2°x 1= 1
17

[1] Przyktad: adres 17
[2] Przetacznik 8 = zarezerwowany

Adres 0 do 125: obowigzujacy adres
Adres 126: nie jest obstugiwany
Adres 127: Broadcast

1148935435
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Ponizsza tabela przedstawia na przyktadzie adresu 17, jak ustali¢ potozenia
przetgcznikéw DIP dla dowolnych adreséw magistral.

Przeliczanie Reszta Potozenie przetacznika Wartos¢
DIP
17/2=8 1 DIP 1 ="ON" 1
8/2=4 0 DIP 2 ="OFF" 2
4/2=2 0 DIP 3 ="OFF" 4
2/2=1 0 DIP 4 = "OFF" 8
1/2=0 1 DIP 5="ON" 16
0/2=0 0 DIP 6 = OFF" 32
0/2=0 0 DIP 7 = "OFF" 64

10.Do ostatniego urzadzenia abonenckiego nalezy podigczyé opornik obcigzenia
magistrali ztacza fieldbus MFP / MQP.

+ Jesli ztgcza fieldbus MFP/MQP znajduje sie na koncu segmentu PROFIBUS,
wowczas podiaczenie do sieci PROFIBUS odbywa sie tylko za posrednictwem
wchodzacego przewodu PROFIBUS (zaciski 1/2).

* Aby unikng¢ zakiécen w systemie Bus spowodowanych odbiciami, segment
PROFIBUS musi byé¢ zakonczony na fizycznie pierwszym i ostatnim urzgdzeniu
abonenckim za pomocg terminatoréw magistrali.

» Oporniki obcigzenia magistrali sg juz wykorzystywane na ziaczu fieldbus
MFP/MQP i mogg zosta¢ uaktywnione za pomocg 2 przetacznikéw DIP (patrz
ponizsza ilustracja). Terminacja magistrali realizowane jest dla typu przewodu A
wedtug EN 50170 (tom 2)!

Terminacja magistrali ON = wi. Terminacja magistrali
OFF = wytl.

Ustawienie fabryczne

8 - &-
- -
=z ) z o
@ @

1148939147 1148956299

WSKAZOWKA
° W przypadku wykorzystania rozdzielaczy polowych z kotnierzem przytgczeniowym
1 AF2 lub AF3 nalezy przestrzegac¢ ponizszych informaciji:

Jesli uzyty zostanie kotnierz przytgczeniowy AF2 / AF3, wowczas nie wolno stosowaé

podtgczanej do modutu MFP / MQP terminacji magistrali. Zamiast tego, przy ostatnim
urzadzeniu abonenckim nalezy zastosowa¢ wtykowe zakonhczenie magistrali (M12)
w miejscu prowadzacego dalej przytacza magistrali X12 (patrz tez rozdziat
"Podtaczenie ztacza fieldbus poprzez ztagcze wtykowe M12" (— str. 51)).

11.Natozy¢ falownik MOVIMOT® oraz pokrywe obudowy MFP / MQP na rozdzielacz
polowy i skrecic¢ je ze soba.

12.Wiaczy¢ napiecie zasilajace 24 V DC ztacza PROFIBUS MFP / MQP oraz falownika
MOVIMOT®. Zielona dioda LED "RUN" na ztaczu fieldbus MFP/MQP powinna sie
teraz zapali¢ a czerwona dioda LED "SYS-F" powinna zgasnagé.

13.Skonfigurowa¢ ztacze PROFIBUS MFP/MQP w DP-Master.
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7.2  Konfiguracja (projektowanie) PROFIBUS-Master

Do konfigurowania DP-Master zamieszczono na zatgczonej ptycie CD "Pliki GSD". Pliki
te kopiuje sie od specjalnych katalogéw oprogramowania konfiguracyjnego i aktualizuje
wewnatrz tego oprogramowania. Szczegdtowy sposdb postepowania znajdziesz
w podrecznikach do odpowiedniej wersji oprogramowania projektowego.

WSKAZOWKA
° Najnowszg wersje tych plikbw GSD mozesz pobra¢ w kazdej chwili z internetu, ze
1 strony: http://www.sew.pl

7.21 Projektowanie ztacza PROFIBUS-DP MFP/MQP

Nalezy przestrzega¢ wskazéwek zawartych w pliku README.TXT.

Zainstalowa¢ plik GSD "SEW 6001.GSD" (od wersji 1.5) zgodnie z informacjami
oprogramowania konfiguracyjnego dla DP-Master. Po pomysinym zakonczeniu
instalacji pojawi sie wsréd urzadzen abonenckich Slave urzadzenie "MFP/MQP +
MOVIMOT".

Do struktury PROFIBUS nalezy doda¢ ztgcze fieldbus z nazwg "MFP / MQP +
MOVIMOT", a nastepnie przydzieli¢ adres PROFIBUS.

Wybra¢ konfiguracje danych procesowych wymagang dla danego zastosowania
(patrz rozdziat "Funkcja ztagcza PROFIBUS MFP" (— str. 77) lub rozdziat "Funkcja
ztgcza PROFIBUS MQP" (— str. 85)).

Wprowadz 1/O lub adresy peryferiow dla zaprojektowanych formatéw danych.
Zapisac¢ konfiguracje.

Rozszerzy¢ program uzytkownika o funkcje wymiany danych z MQP/MFP.
Przesytanie danych procesowych nie bedzie odbywato sie jednostajnie. SFC14
i SFC15 nie mogg by¢ wykorzystywane do przesytania danych procesowych
i wymagane sg tylko dla kanatu parametréw.

Przy zapisywaniu projektu i zatadowaniu go do DP Master, oraz po uruchomieniu DP
Master, dioda LED "BUS-F" na MFP/ MQP powinna zgasngc¢. Jesli tak nie jest,
nalezy sprawdzi¢ podigczenia opornikéw obcigzenia PROFIBUS oraz konfiguracje,
szczegolnie dla adresu PROFIBUS.
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8 Funkcja ztagcza PROFIBUS MFP

8.1  Przetwarzanie danych procesowych i danych czujnikéw / elementéow czynnych

Zlgcza PROFIBUS MFP oprécz sterowania silnikow trojfazowych MOVIMOT®
umozliwiajg réwniez dodatkowe podtaczenie czujnikdw /elementéw czynnych do
cyfrowych zaciskow wejsciowych i cyfrowych zaciskow wyjsciowych. W protokole
PROFIBUS-DP do danych procesowych urzadzenia MOVIMOT® dotaczany jest
jeszcze jeden bajt wejscia / wyjscia, w ktérym odwzorowywane sg dodatkowe wejscia
i wyjscia cyfrowe urzgdzenia MFP. Kodowanie danych procesowych przeprowadzane
jest wedtug jednorodnego profilu MOVILINK® dla falownikow SEW, zgodnie z opisem

w rozdziale "Profil urzadzenia MOVILINK®" (— str. 127).

8.1.1 Konfiguracja PROFIBUS-DP "3 PD + I/O"

MOVIMOT® + MF..

PO

| po1 | Po2 PO3

| e | P2 PI3

- Pl

]
1149187595

PO Wyjsciowe dane procesowe PI Wejsciowe dane procesowe
PO1 Stowo sterujace PI1 Stowo statusowe 1
PO2 Predkos¢ obrotowa [%] PI2  Prad wyjsciowy
PO3 Rampa PI3  Stowo statusowe 2
DO  Wyjscia cyfrowe DI Wejscia cyfrowe
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.

8.2  Struktura bajtow wejscia / wyjscia
8.21 MFP21/22

zarezerwowane,
wartos¢ =0

Zacisk wyjsciowy DO 1

Zacisk wyjsciowy DO 0
| [ [ [ [ | [
* 7 6 5 4 3 2 1 0 #

Bajt: Digital Outputs

Fieldbus

-Master MFP21 / 22

Bajt: Digital Inputs

4— 716 | 5| a4]|3]|2]n1 0 ‘—
|_|_J—| I— Zacisk wejsciowy DI 0

Zacisk wejsciowy DI 1

Zacisk wejsciowy DI 2

Zacisk wejsciowy DI 3

zarezerwowane,
wartos¢ =0

8.2.2 MFP32

Fieldbus- MFP32
Master Bajt: Digital Inputs

h 7|16 |5 |4]3]|2]n1 0 h
|_J |— Zacisk wejsciowy DI 0

Zacisk wejsciowy DI 1

Zacisk wejsciowy DI 2

Zacisk wejsciowy DI 3

Zacisk wejsciowy DI 4

Zacisk wejsciowy DI 5

zarezerwowane,
wartos¢ =0
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8.3
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Konfiguracja DP

Mozna konfigurowaé funkcje, ktére obstugiwane sg przez poszczegdlne warianty
urzadzenia MFP. Dodatkowo mozna dezaktywowaé istniejace funkcje, tzn. dla
urzadzenia MFP21 mozna w trakcie konfigurowania pomingé wyjscia cyfrowe,
wybierajac konfiguracje DP " ... + DI".

Rézne warianty urzadzenia MFP pozwalajg przeprowadzi¢ rézne konfiguracje DP.
W ponizszej tabeli przedstawiono wszystkie mozliwe konfiguracje DP oraz obstugiwane
warianty MFP. W kolumnie "Charakterystyka DP" zawarte sg charakterystyki dziesietne
poszczegolnych gniazd wtykowych dla oprogramowania konfiguracyjnego DP-Master.

Nazwa Obstugiwane | Opis Charakterystyka
warianty MFP DP
0 1 2
2PD wszystkie Sterowanie MOVIMOT® poprzez 2 stowadanych | 1134,  Oge; = —
warianty MFP procesowych
3PD wszystkie Sterowanie MOVIMOT® poprzez 3 stowa danych | 11440, | Ogey = —
warianty MFP procesowych
0PD +DI/DO | MFP21/22 Brak sterowania MOVIMOT®, tylko Ogez | 48dez = —
przetwarzanie cyfrowych wejsé i wyjsé
2PD +DI/IDO | MFP21/22 Sterowanie MOVIMOT® poprzez 2 stowa danych | 1134, | 4846, —
procesowych i przetwarzanie cyfrowych wejsé
i wyjsc.
3PD+DI/IDO | MFP21/22 Sterowanie MOVIMOT® poprzez 3 stowa danych | 114y4e, | 484e,  —
procesowych i przetwarzanie cyfrowych wej$¢
i wyjsc.
0 PD + DI wszystkie Brak sterowania MOVIMOT®, tylko Ogez | 16gez  —
warianty MFP przetwarzanie cyfrowych wejs¢. Wyjscia cyfrowe
urzadzenia MFP nie sg wykorzystywane!
2PD + DI wszystkie Sterowanie MOVIMOT® poprzez 2 stowa danych | 11340, | 1646,  —
warianty MFP procesowych i przetwarzanie cyfrowych wejs¢.
Wyjscia cyfrowe urzgdzenia MFP nie sg
wykorzystywane!
3PD +DI wszystkie Sterowanie MOVIMOT® poprzez 3 stowa danych M4y4e, | 164ez —
warianty MFP procesowych i przetwarzanie cyfrowych wejs¢.
Wyjscia cyfrowe urzgdzenia MFP nie sg
wykorzystywane!
Konfiguracja = wszystkie zarezerwowana dla konfiguracji specjalnych Ogez Ogez | Odez
uniwersalna  warianty MFP
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8.4 Znaczenie wskazania diody LED

Ztacze PROFIBUS MFP posiada 3 diody LED do diagnozy.
» Dioda LED "RUN" (zielong) stuzy do sygnalizacji normalnego stanu pracy.
+ Dioda LED "BUS-F" (czerwona) stuzy do sygnalizacji bltedéw na PROFIBUS DP.

+ Dioda LED "SYS-F" (czerwona) stuzy do s%gnalizowania btedéw sygnalizacji ztgcza
PROFIBUS MFP lub falownika MOVIMOT™.

WSKAZOWKA
Dioda LED "SYS-F" w konfiguracji DP "0PD+DI/DO" i "OPD+DI" nie dziata.

w

1149342347

8.4.1 Stany diody LED "RUN" (zielona)

RUN BUS-F  SYS-F | Znaczenie Usuwanie bledéw
WL X X * Podzespoty sprzetowe MFP OK -

Wi Wyt Wyt |« Wiasciwa praca MFP -
* Urzadzenie MFP znajduje

sie w stanie przesytu danych

z DP-Master (Data-Exchange)

iz MOVIMOT®
Wyt X X * MFP nie gotowe do pracy »  Sprawdzi¢ zasilanie 24 V DC
* Brak zasilania 24 V DC * Ponownie wtaczy¢ ztgcze MFP.
W przypadku ponownego
wystapienia btedu, wymieni¢
modut.
Miga X X * Adres PROFIBUS ustawiony * Sprawdzi¢ adres PROFIBUS,
na wiekszg wartos¢ niz 125. ustawiony na zigczu fieldbus

MFP.

x = dowolny stan
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8.4.2 Stany diody LED "BUS-F" (czerwona)

RUN | BUS-F | SYS-F | Znaczenie Usuwanie btedéw
Wi, Wyt X * Urzadzenie MFP znajduje -
sie w stanie przesytu danych
z DP-Master (Data-Exchange)
Wi Miga X * Rozpoznawana jest szybkosé »  Sprawdzi¢ konfiguracje
transmisji, jednak nie ma DP-Master
odpowiedzi z DP-Master
* MFP nie zostat lub zostat
zaprojektowany nieprawidtowo
do pracy z masterem DP.
Wt Wi. X * Nastgpita awaria potaczenia *  Sprawdzi¢ podtaczenie
z DP-Master PROFIBUS-DP w MFP
*  MFP nie rozpoznaje szybkosci + Sprawdzi¢ DP-Master
transmisji *  Sprawdzi¢ wszystkie przewody
*  Przerwanie magistrali w sieci PROFIBUS-DP
+ DP-Master nie dziata

x = dowolny stan

8.4.3 Stany diody LED "SYS-F" (czerwona)

RUN | BUS-F SYS-F Znaczenie Usuwanie btedéw
Wt X Wyt * Normalny stan roboczy -
urzadzenia MFP oraz
MOVIMOT®
WH. X Pulsuje 1 x  « MFP stan roboczy OK, ¢  Przeprowadzi¢ analize numeru
MOVIMOT® zgtasza biad btedu w stowie statusowym
1 urzadzenia MOVIMOT
w ukfadzie sterowania
¢ Przy usuwaniu btedéw,
przestrzega¢ wskazowek
instrukcji obstugi MOVIMOT®
«  Zresetowaé MOVIMOT® lub
sterowanie (bit resetu w stowie
sterujgcym 1)
Wh. X Pulsuje2x - MOVIMOT® nie reaguje na *  Sprawdzi¢ przetgczniki DIP
wartoéci zadane z DP-Master, $1/1..4 w MOVIMOT®
poniewaz dane PO nie zostaly |« Ustawi¢ adres RS-485 na 1,
udostepnione aby udostepni¢ dane PO
Wi X Wit e Zaktdcenie lub zerwanie *  Sprawdzi¢ potgczenie

potaczenia komunikacyjnego
pomiedzy MFP a MOVIMOT®

*  Wylgcznik serwisowy na
rozdzielaczu polowym znajduje
sie w potozeniu "OFF"

przewodow elektrycznych
pomiedzy urzadzeniem MFP
a MOVIMOT® (zaciski RS+

i RS-)

« Patrz tez rozdziat "Instalacja
elektryczna" oraz rozdziat
"Planowanie instalacji zgodnej
z wymogami EMC" (— str. 34)

«  Sprawdzi¢ ustawienie
wytgcznika serwisowego na
rozdzielaczu polowym

x = dowolny stan
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8.5

8.5.1

Funkcja ztagcza PROFIBUS MFP
Btad systemowy MFP / btagd MOVIMOT®

Bfad systemowy MFP / blad MOVIMOT®

Jesli ztgcze fieldbus MFP zgtosi btad systemowy (state Swiecenie diody LED "SYS-F"),
oznacza to iz przerwana jest komunikacja pomiedzy urzgdzeniem MFP a MOVIMOT™.
Ten btad systemowy przesytany jest do uktadu PLC w postaci kodu btedu 91 poprzez
kanat diagnostyczny oraz za posrednictwem stéw statusowych wejsciowych danych
procesowych.

Taki btad systemowy sugeruje z reguty problemy w okablowaniu lub brak zasilania
24 V falownika MOVIMOT®. Dlatego nie jest mozliwy RESET za posrednictwem
stowa sterujacego! Gdy tylko potaczenie komunikacyjne zostanie ponownie
nawigzane, blad zresetuje sie samoczynnie.

Nalezy sprawdzi¢ podtaczenie elektryczne ztgcza MFP oraz falownika MOVIMOT®.
W przypadku awarii systemu, wejsciowe dane procesowe przesytajg z powrotem
zdefiniowany wzorzec bitu, poniewaz nie sg juz dostepne zadne obowigzujace
informacje o stanie MOVIMOT®. W celu przeprowadzenia analizy w uktadzie
sterowania mozna wykorzystywac tylko stowo statusowe bit 5 (zaktécenie) oraz kod
btedu. Pozostate informacije nie sg obowigzujace!

Procesowe stowo wejscia Wartos¢ | Znaczenie
Hex

PI1: Stowo statusowe 1 5B20pex Kod btedu 91 (5By,ex), bit 5 (zaktécenie) = 1 pozostate
informacje o stanie nieobowigzujgce!

P12: Wartos$¢ rzeczywista pradu 0000pex Informacja nieobowigzujaca!

PI13: Stowo statusowe 2 0020pex Bit 5 (zaktocenie) = 1 pozostate informacje o statusie
nieobowigzujgce!

Bajt wejsciowy dla wejs¢ XXhex Informacje wejsciowe dla wej$¢ cyfrowych beda nadal

cyfrowych aktualizowane!

Informacje wejsciowe dla wejs¢ cyfrowych beda nadal aktualizowane, dzieki czemu
moga by¢ one dalej analizowane w ukladzie sterowania.

PROFIBUS-DP Timeout

Jesli dojdzie do zakidcenia lub przerwania przesytu danych poprzez PROFIBUS-DP,
w ztgczu fieldbus MFP mija czas kontroli zadziatania (jesli zostat skonfigurowany w DP-
Master). Dioda LED "BUS-F" zapala sie (lub pulsuje) i sygnalizuje, ze nie sg odbierane
zadne nowe dane uzytkowe. Elektronika MOVIMOT® opodznia natychmiast z ostatnio
ustawiong rampa, po ok. 1 sekundzie opada przekaznik "gotowy do pracy", zgtaszajac
tym samym zaktécenie.

Cyfrowe wyjscia powracajg do pierwotnego ustawienia zaraz po zakonczeniu funkcji
kontroli zadziatania.

8.5.2 DP-Master aktywny/awaria sterowania

Jesli uktad sterowania PLC przejdzie ze stanu RUN na STOP, wowczas DP-Master
ustawia wszystkie wyjsciowe dane procesowe na "0". Falownik MOVIMOT® otrzymuje
w trybie 3 PD tylko warto$¢ rampy = "0".

Wartosci wyjs¢ cyfrowych DOO oraz DO1 sg takze resetowane przez DP-Master!
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Diagnoza

8.6 Diagnoza

8.6.1 Dane diagnostyczne Slave

Ztacze PROFIBUS MFP zgtasza wszystkie wystepujace btedy do sterowania za
posrednictwem kanatu diagnostycznego PROFIBUS-DP. Te zgtoszenia btedow
analizowane sg wewnatrz sterowania za pomocg odpowiednich funkcji systemowych
(np. w przypadku PLC S7-400 przez alarm diagnostyczny OB 82/ SFC 13).

Ponizsza ilustracja przedstawia strukture danych diagnostycznych, ktére sktadajg sie
z informacji diagnostycznych wg EN 50170 (Volume 2) oraz (w przypadku btedu
MOVIMOT® / MFP) oraz danych diagnostycznych odnoszacych sie do danego

urzadzenia.

Baijt 0: Status stacji 1 ®

Bajt 1: Status stacji 2 *

Bajt 2: Status stacji 3 *

Bajt 3: Adres DP-Master M

Baijt 4: Numer ID High [60] ®

Baijt 5: Numer ID Low [01] ®

Baijt 6: Header [02] X
Baijt 7: Kod btedu MOVIMOT® / MFP X
* DIN/EN

X Tylko w przypadku btedu
[...] zawiera state kody urzadzenia MFP, reszta zmienna

Kodowanie bajtow 0..3 zdefiniowane jest w EN 50170 (Volume 2). Bajty 4, 5
i 6 zawierajg w zasadzie przedstawione na ilustracji state kody.
Bajt 7 zawiera:

*  Kody btedéw MOVIMOT® (patrz w odpowiedniej instrukcji obstugi do MOVIMOT®)
lub

+ Kody btedu MFP: kod btedu 914, = SYS-FAULT (patrz rozdziat "Btad systemowy
MFP / btad MOVIMOT®" (- str. 82))
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Funkcja ztagcza PROFIBUS MFP
Diagnoza

8.6.2 Wiaczanie / wylaczanie alarmu

Sposoéb
postepowania

Przyktad
konfiguracji

Wszystkie informacje o btedach przekazywane sg za posrednictwem stéw statusowych
wejsciowych danych procesowych bezposrednio do uktadu sterowania. Dlatego
parametry PROFIBUS DP charakterystyczne dla danej aplikacji mozna ustawi¢ w taki
sposob, aby nie byt generowany zaden alarm diagnostyczny, spowodowany btedem
MOVIMOT™ / MFP.

Wskazéwka: Mechanizm ten pozwala jedynie odigczy¢ alarm diagnostyczny, ktory
aktywowany jest na skutek btedu urzadzenia MOVIMOT® lub MFP. System
PROFIBUS-DP moze w kazdej chwili nadac¢ alarm diagnostyczny w DP-Master. Dlatego
odpowiednie podzespoty organizacyjne (np. OB82 dla S7-400) powinny by¢ zasadniczo
umieszczone w sterowaniu.

W kazdym DP-Master mozna zdefiniowa¢ przy projektowaniu DP-Slave dodatkowe
parametry wtasciwe dla danego uzytkownika, ktére przy uruchamianiu PROFIBUS-DP
przesytane sg do Slave. Dla ztagcza MFP przeznaczonych jest 10 danych parametréw
zaleznych od zastosowania, z ktorych dotychczas tylko bajt 1 posiada nastepujaca
funkcje:

Baijt: Dopuszczalna wartos¢ | Funkcja

0 00pex zarezerwowany
1 00pex Btad MOVIMOT® / btad MFP generuje alarm diagnostyczny
01hex Btad MOVIMOT®/ btad MFP nie generuje zadnego alarmu

diagnostycznego

2-9 00pex zarezerwowany

Wszystkie nie wymienione wartosci sg niedopuszczalne i mogg prowadzi¢ do
niewtasciwego funkcjonowania ztgcza PROFIBUS MFP!

Dane ustawienia parametréw (hex) @ Funkcja

00,00,00,00,00,00,00,00,00,00, Alarmy diagnostyczne generowane sg rowniez w razie
wystgpienia btedu

00,01,00,00,00,00,00,00,00,00, Alarmy diagnostyczne nie sg generowane w razie
wystapienia btedu
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9 Funkcja zltagcza PROFIBUS MQP

Zigcze PROFIBUS MQP z wbudowanym sterowaniem pozwalajg (tak jak i ztacza MFP),
na komfortowe potaczenie napedow MOVIMOT® z fieldbus.

Sg one wyposazone w funkcje sterowania, ktére umozliwiaja, samodzielne
dostosowywanie w szerokim stopniu zachowania napedu w zaleznosci od danych
zewnetrznych przez fieldbus oraz wbudowane I/O. Dzigki temu mozna przetwarzac
sygnaty czujnikdw w bezposrednim potaczeniu z fieldbus lub zdefiniowaé wtasny profil
komunikacyjny urzgdzenia poprzez ztgcze fieldbus.

W przypadku zastosowania czujnika zblizeniowego NV26, ES16 lub EI76 mozna
utworzyé prosty system pozycjonowania, ktéry mozna wykorzystaé w uzywanych
aplikacjach, w potaczeniu z programem sterujgcym MQP.

Sterowanie modutami MQP odbywa sie za posrednictwem IPOSPUS®,

Poprzez ztacze diagnostyczne i programujgce modutdéw istnieje dostep do
wbudowanego sterowania IPOS.

Potaczenie komputera PC realizowane jest za pomocg opcji UWS21B lub USB11A,
natomiast programowanie wykonywane jest za posrednictwem kompilera
MOVITOOLS®.

WSKAZOWKA

Blizsze informacje na temat programowania zawarto w podreczniku "Pozycjonowanie
i sterowanie sekwencyjne IPOSPUS®",

9.1 Program default

Q

iﬁiWiWi -

Moduty MQP dostarczane sg standardowo z programem IPOS; ktéry w szerokim
stopniu odzwierciedlajg funkcje modutéw MFP.

Ustawi¢ dla napedu MOVIMOT® adres 1 i przestrzega¢ wskazéwek dotyczacych
uruchomienia. Dtugo$¢ danych procesowych obejmuje stale 4 stowa (uwzgledni¢ przy
projektowaniu/uruchamianiu). Pierwsze 3 slowa wymieniane sg przejrzyscie
z MOVIMOT® i odpowiadajg profilowi urzadzenia MOVILINK® (patrz rozdziat "Profil
urzadzenia MOVILINK®"). I/0 modutéw MQP przesytane sg w czwartym stowie.

DO1 DOO
> 5(4(3|2/1]0
Master /" MOVIMOT®+MQP

[ Po1r | Poz | Pos | poa |

| Pn | P2 | P3 \ P4 D

A
k)

5| 4 3 2 1
(DI5)(DI4) DI3 DI2 DI1 DIO

1160954891

Podrecznik — Ztgcza PROFIBUS, rozdzielacze polowe




86

9.11

9.2

Funkcja ztacza PROFIBUS MQP
Konfiguracja

Reakcje na btedy

Przerwanie potaczenia pomiedzy ztaczem MQP a MOVIMOT® prowadzi po 1 sek. do
roztgczenia. Btad sygnalizowany jest za pomocg stowa statusowego 1 (btad 91).
Poniewaz ten blad systemowy zwraca z reguty uwage na problemy w okablowaniu
lub na brak zasilania 24 V w falowniku MOVIMOT®, to nie jest mozliwy RESET
poprzez stowo sterujgce! Gdy tylko potaczenie komunikacyjne zostanie
ponownie nawigzane, btad zresetuje sie samoczynnie.

Przerwanie potaczenia pomiedzy Fieldbus-Master a ztgczem MQP prowadzi po uptywie
ustawionego czasu do przestawienia procesowych danych wyjsciowych do MOVIMOT®
na "0". Te reakcje na blad mozna wylgczy¢é w parametrze P831 programu
MOVITOOLS®-Shell.

Konfiguracja

Aby méc zdefiniowac rodzaj i ilos¢ danych wejsciowych i wyjsciowych uzywanych do
przesytu, DP-Master musi przekaza¢ do ztacza MQP okreslong konfiguracje DP.
Istnieje przy tym mozliwos$¢ sterowania ztagczem MQP za pomocg danych procesowych
i odczytywania oraz wprowadzania wszystkich parametrow MQP poprzez kanat
parametrow.

Ponizsza ilustracja przedstawia schematycznie wymiane danych pomiedzy DP-Master,
podtagczenie MQP do fieldbus (DP-Slave) i napedu MOVIMOT® za pomoca kanatu
danych procesowych i kanatu parametrow.

MOVIMOT®

DP-Master

(O
\

PD PARAM PD

T TP (T
<JTII1111 =817

PARAM PD

1161092107

PARAM Dane parametrowe
PD Dane procesowe
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9.21 Konfiguracja danych procesowych

Zigcze PROFIBUS MQP umozliwia rézne konfiguracje DP w celu wymiany danych

pomiedzy DP-Master a MQP.

W ponizszej tabeli przedstawione sg standardowe konfiguracje DP dla modutow MQP.
Kolumna "Konfiguracja danych procesowych" zawiera nazwe konfiguracji. Te nazwy
pojawig sie rowniez w oprogramowaniu projektowym do DP-Master w formie listy
wyboru. Plik GSD stosowany jest rowniez dla modutéw MFP, dlatego tez nalezy
kierowac sie tylko wpisami dla MQP. Kolumna konfiguracji DP pokazuje, jakie dane
konfiguracyjne wysytane sgq do MQP podczas nawigzywania potaczenia PROFIBUS-
DP. Kanat parametréw stuzy do parametryzacji modutu MQP i nie jest przekazywany do
przynaleznych urzadzen abonenckich (MOVIMOT®). Przy pomocy konfiguracii
uniwersalnej mozna swobodnie definiowa¢ konfiguracje DP. MQP akceptuje od 1 do

10 stéw danych procesowych z kanatem parametréw i bez niego.

Konfiguracja danych Znaczenie/ Wskazowki Cfg0 | Cfg1 | Cfg2

procesowych

Konfiguracje MQP

1PD (MQP) Sterowanie poprzez 1 stowo danych Ogez | 1124ez | Ogez
procesowych

2PD (MQP) Sterowanie poprzez 2 stowa danych Ogez | M34ez | Ogex
procesowych

3PD (MQP) Sterowanie poprzez 3 stowa danych Ogez | M4gez | Ogex
procesowych

4PD (MQP) Sterowanie poprzez 4 stowa danych Ogez | 1546z | Ogez
procesowych

6 PD (MQP) Sterowanie poprzez 6 stéw danych Ogez | M74ez | Ogez
procesowych

10 PD (MQP) Sterowanie poprzez 10 stow danych Ogez | 121dez | Ogez
procesowych

Param + 1 PD (MQP) Sterowanie przez 1 stowo danych 2434e, | 11240, | Oger
procesowych parametryzacja przez 8 bajt
kanatu parametrow

Param + 2 PD (MQP) Sterowanie przez 2 stowa danych 2434e; | M34ez = Ogez
procesowych parametryzacja przez 8 bajt
kanatu parametrow

Param + 3 PD (MQP) Sterowanie przez 3 stowa danych 243467 | M44ez = Ogez
procesowych parametryzacja przez 8 baijt
kanatu parametrow

Param + 4 PD (MQP) Sterowanie przez 4 stowa danych 2434e, | 11540, | Oger
procesowych parametryzacja przez 8 bajt
kanatu parametrow

Param + 6 PD (MQP) Sterowanie przez 6 stow danych procesowych | 2434e, | 11740, = Ogez
parametryzacja przez 8 bajt kanatu
parametrow

Param + 10 PD (MQP) Sterowanie przez 10 stéw danych 243467 | 1214ez = Ogez
procesowych parametryzacja przez 8 baijt
kanatu parametrow

Konfiguracja uniwersalna zarezerwowane dla specjalnej konfiguracji Ogez Ogez Ogez

(MQP)
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Konfiguracja

Konfiguracja DP
"Konfiguracja
uniwersalna”

Wskazowki dot.
zgodno$ci danych

Diagnoza
zewnetrzna

Dzieki funkcji "Konfiguracja uniwersalna" istnieje mozliwo$¢ zaprojektowania modutu
MQP inaczej niz w podanych warto$ciach standardowych pliku GSD. Nalezy przy tym
przestrzegaé¢ nastepujacych warunkéw ramowych:

* Modut 0 okresla kanat parametrow MQP. Jesli zostanie tu wprowadzone "0",
wowczas kanat parametrow bedzie wytgczony. Jedli wprowadzona zostanie warto$¢
"243", wowczas wigczony bedzie kanat parametréow o dtugosci 8 bajtéw.

* Ponizsze moduly okreslaja dtugos¢ danych procesowych MQP w PROFIBUS.
Dtugos¢ danych procesowych wszystkich modutéw musi zawiera¢ sie w przedziale
pomiedzy 1 a 10 stowami.

Format bajtu oznaczenia Cfg_Data wedtug EN 50170 (V2):

MSB LSB
[7]e]sfafaf2f1]0]

| | | Ditugos¢ danych
0000 = 1 bajt/stowo
1111 = 16 baijt/stowo

Wprowadzanie/Wyjscie

00 = specjalne formaty oznaczen
01 = wprowadzanie

10 = wyjscie

11 = wprowadzanie/wyjscie

Format
0 = struktura bajtu
1 = struktura stowa

Zgodnosé na
0 = bajt lub stowo
1 = cafa dtugosc¢

Z reguty wystarczajaca jest niezgodna wymiana danych. Jesli jakies zastosowanie
wymagatoby zgodnej wymiany danych procesowych pomiedzy DP-Master a MQP,
wowczas mozna jg ustawi¢ za pomocg konfiguracji uniwersalnej. W takim razie w S7 dla
wersji oprogramowania sprzetowego V 3.0 sterownika PLC, funkcje systemowe SFC14
i SFC15 muszg by¢ wykorzystane do wymiany danych w programie S7.

MQP nie obstuguje zewnetrznej diagnozy. Komunikaty o btedach poszczegdlnych
napedéw MOVIMOT® moga byé¢ odczytywane z odpowiednich stow statusowych.
W stowie statusowym 1 wyswietlany jest stan btedow MQP, np. timeout potaczenia
RS-485 z MOVIMOT®. Na zadanie MQP umozliwia diagnoze znormalizowang wedtug
EN 50170 (V2).

Wskazéwka dotyczaca systeméw Master Simatic S7:

Jesli nawet zewnetrzna funkcja generowania diagnozy nie zostata aktywowana, przez
system PROFIBUS-DP wyzwalany moze by¢ w kazdej chwili alarm diagnostyczny dla
innych urzadzen abonenckich w DP-Master. Dlatego odpowiednie podzespoty
organizacyjne (OB82) powinny by¢ zasadniczo umieszczone w sterowaniu.
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Numer
identyfikacyjny

Kazdy DP-Master i DP-Slave musi posiadac¢ indywidualny, przyznany przez organizacje
uzytkownikbw PROFIBUS numer identyfikacyjny do jednoznacznej identyfikacji
podtagczonego urzadzenia.

PROFIBUS-DP-Master poréwnuje przy uruchamianiu numer identyfikacyjny
podtgczonego DP-Slave z numerem identyfikacyjnym ustawionym przez uzytkownika.
Dopiero gdy DP-Master ustali, ze podtagczone adresy stacji i typy urzadzen (numery
identyfikacyjne) sa zgodne z zaprojektowanymi danymi, uaktywniany jest transfer
danych uzytkowych. Zastosowanie takiej procedury gwarantuje wysoki poziom
bezpieczenstwa przed btedami w projektowaniu.

Numer identyfikacyjny zdefiniowany jest jako bezznakowa 16-bitowa liczba (Unsigned
16). Dla modutéw MQP i MFP organizacja uzytkownikow PROFIBUS ustalita numer
identyfikacyjny 6001,¢ks (24577 goc)-
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Sterowanie poprzez PROFIBUS-DP

9.3 Sterowanie poprzez PROFIBUS-DP

Wysytane przez PROFIBUS-Master procesowe dane wyjsciowe moga byc¢
przetwarzane w programie IPOS modutu MQP. Wysytane do PROFIBUS-Master
procesowe dane wejsciowe wprowadzane sg przez program IPOS modutu MQP.

Dtugos¢ danych procesowych moze by¢ ustawiany réznie (1-10 stow).

Jesli jako PROFIBUS-Master wykorzystywane jest sterowanie PLC, wéwczas dane
procesowe znajdujg sie w strefie wej/wyj. lub w strefie peryferyjnej sterownika PLC.

9.4 Ustawianie parametrow poprzez PROFIBUS-DP

Dostep do parametréow MQP nastepuje w PROFIBUS -DP poprzez kanat MOVILINK®
ktéry obok dotychczasowych operacji READ i WRITE daje mozliwos¢ dokonywania
dalszych operacji na parametrach.

Poprzez kanat parametréw mozna dotrze¢ tylko do parametrow MQP.

9.4.1 Struktura kanatu parametréw

Ustawienie parametrow urzadzen peryferyjnych poprzez magistrale fieldbus, wymaga
odtworzenia najwazniejszych funkcji i operacji jak na przyktad READ i WRITE w celu
odczytywania i wprowadzania parametrow. W przypadku PROFIBUS-DP odbywa sie
definiowanie obiektu danych procesowych (parametr PPQO). Parametr ten jest
przesyfany cyklicznie i zawiera obok kanatu danych procesowych kanat parametrow,
z ktérym niecyklicznie wymieniane sg warto$ci parametréw.

TTITIITITIIIITD [phas
e
[T Trrrrrrnp =4

1161795083

PARAM Dane parametrowe
PD Dane procesowe

Ponizsza tabela przedstawia strukture kanatu parametrow. Skiada sie on z baijtu
zarzadzajacego, stowa indeksowego, bajtu zarezerwowanego oraz 4 bajtéw danych.

Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5 Bajt 6 Bajt 7
Zarzadzanie zarezer- | Index High | Index Low | Dane MSB Dane Dane Dane LSB
wowany
Zarzadzanie zarezer- Indeks parametru 4 bajty danych
wowany=0
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9.4.2 Zarzadzanie kanalem parametréw

Caly przebieg parametryzacji koordynowany jest przez bajt 0 (zarzadzenie). Za pomocg
tego bajtu przekazywane sg do dyspozycji wazne parametry serwisowe jak np.
identyfikator serwisowy, dtugos¢ danych, wersja i status. Ponizsza ilustracja pokazuje,
ze bity 0, 1, 2 oraz 3 zawierajg identyfikator serwisowy. Bity te definiuja, jako operacja
jest wykonywana. Za pomocg bitu 4 i bitu 5 podawana jest w bajtach dtugos¢ danych
dla operacji WRITE, ktéra w przypadku parametrow SEW powinna by¢ zasadniczo
ustawiona na 4 baijty.

MSB Bajt 0: Zarzadzanie LSB
Bt | 7|6 [5[a|3]2]1]0o]
| | Rozpoznanie operacji:
0000 = No Service
0001 = READ Parameter
0010 = WRITE Parameter
0011 = WRITE Parameter volatile
0100 = READ Minimum
0101 = READ Maximum
0110 = READ Default
0111 = READ Scale
1000 = READ Attribute

Diugos¢ danych:

00 = 1 baijt

01 =2 bajty

10 = 3 bajty

11 = 4 bajty (musi zosta¢ ustawiona!)

Bit Handshake

musi byé wymieniany podczas cyklicznego
przesytu

przy kazdym nowym zleceniu

Bit stanu

0 = brak btedu podczas wykonywania
operacji

1 = btad podczas wykonywania operacji

Bit stanu 6 petni funkcje potwierdzenia pomiedzy sterowaniem a modutem MQP.
Wyzwala on w MQP wykonanie przestanej operacji. Poniewaz szczegdlnie w przypadku
PROFIBUS-DP kanat parametréw przesytany jest cyklicznie za pomoca danych
procesowych, wykonanie operacji w MQP musi by¢ wywotane przez sterowanie boczne
poprzez "Bit Handshake". W tym celu warto$¢ tego bitu zmieniana jest dla kazdej
wykonywanej operacji. Modut MQP sygnalizuje za pomocg bitu Handshake, czy
operacja zostata wykonana czy tez nie. Jesli tylko w sterowaniu odebrany bit
Handshake odpowiada wystanemu, oznacza to wykonanie operacji. Bit stanu wskazuje,
czy operacja mogta by¢ wykonana wtasciwie czy tez zostata wykonana z btedem.

9.4.3 Zarezerwowany baijt

Bajt 1 powinien by¢ traktowany jako zarezerwowany i powinien by¢ zasadniczo
ustawiony na 0x00.

9.4.4 Adresowanie indekséow

Za pomocag bajtu 2 (Index-High) i bajtu 3 (Index-Low) okreslany jest parametr, ktéry ma
by¢ odczytywany lub wpisywany przez system fieldbus. Parametry modutu MQP
adresowane sg niezaleznie od podtgczonego systemu fieldbus za pomoca jednolitego
indeksu. Rozdziat "Spis parametréw MQ" (— str. 133) zawiera wszystkie parametry
MQx z indeksem.
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9.4.5 Zakres danych
Dane znajdujg sie, zgodnie z ponizsza tabelg, w bajtach kanatu parametréw od 4 do 7.
W ten sposdb na kazda operacje moga zostaé przestane maksymalnie 4 bajty danych.
Zasadniczo dane wprowadzane sg z wyrdwnaniem do prawej, przy czym bajt 7 zawiera
bajt danych o najmniejszej wartosci (dane-LSB), natomiast bajt 4 bajt danych
0 najwiekszej wartosci (dane-MSB).

Bajt 0 Baijt 1 Baijt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5 Bajt 6 Bajt 7
Zarzad- zarezer- Index Index Low | Dane MSB Dane Dane Dane LSB
zanie wowany High
High-Byte | Low-Byte | High-Byte | Low-Byte
1 1 2 2
Stowo High Stowo Low
Podwdéjne stowo

9.4.6 Bledne wykonanie operacji

92

Btedne wykonanie operacji sygnalizowane jest przez umieszczenie bitu stanu w bajcie
zarzadzania. Jesli odebrany bit Handshake jest taki sam jak wystany bit Handshake, to
operacja MQP zostata wykonana. W przypadku gdy bit statusowy zasygnalizuje btad,
woéwczas do zakresu danych parametrow wprowadzony zostanie kod btedu. Bajty 47
dostarczajg kod powrotny w formie strukturalnej (patrz rozdziat "Kody powrotne").

Bajt 0 Bajt 1 Baijt 2 Bajt 3 Baijt 4 Bajt 5 Bajt 6 Bajt 7
Zarzad- zarezer- Index Index Low Error- Error- Add.Code | Add.Code
zanie wowany High Class Code high low

Bit statusu = 1: Btedne wykonanie operacji
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9.4.7 Kody powrotne parametryzaciji

Error-Class

Error-Code

W przypadku btednego ustawienia parametrow przesytane sg do urzgdzenia Master
poprzez MQP kody powrotne, ktére podajg doktadng informacje na temat przyczyny
btedu. Zasadniczo kody te zbudowane sg wedtug struktur zgodnych z EN 50170.
Rozroznia sie elementy:

» Error-Class

+ Error-Code

+ Additional-Code

Te kody powrotne dotyczg wszystkich ztaczy komunikacyjnych MQP.

Za pomoca elementu Error-Class dokfadniej klasyfikuje sie rodzaj btedu. MQP
obstuguje nastepujace, okreslone wedtug EN 50170(V2) klasy btedéw:

Class (hex) Nazwa Znaczenie

1 vfd-state Btad stanu wirtualnego urzadzenia peryferyjnego
2 application-reference Btad programu uzytkowego

3 definition Biad definic;ji

4 resource Btedy zrodtowe

5 Serwis Btfad przy wykonywaniu operacji

6 access Btad dostepu

7 (6)Y) Btad w wykazie obiektow

8 other Inny btad (patrz Additional-Code)

Element Error-Class generowany jest w przypadku niewtasciwej komunikaciji
oprogramowania ztgcza fieldbus. Doktadne rozszyfrowanie btedu nastepuje przy
pomocy elementoéw Error-Code i Additional-Code.

Element Error-Code umozliwia doktadniejsze rozszyfrowanie przyczyny btedu
wewnatrz Error-Class a w przypadku btednej komunikacji generowany jest przez
oprogramowanie komunikacyjne MQP. Dla Error-Class 8 = "inny btad" zdefiniowany jest
tylko Error-Code = 0 (inny kod btedu). Doktadne rozszyfrowanie odbywa sie w tym
przypadku w Additional Code.
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Additional-Code Additional-Code zawiera wiasciwe dla SEW kody powrotne w przypadku btednego
ustawienia parametrow MQP. Przesytane sg one z powrotem do urzadzenia Master
jako Error-Class 8 = "inny btad". Ponizsza tabela pokazuje wszystkie mozliwosci
zakodowania Additional-Code.

Error-Class: 8 = "inny btad™:

Add.-Code high | Add.-Code low | Znaczenie
(hex) (hex)
00 00 Brak btedu
00 . 10 Niedozwolony indeks parametrow
00 11 Funkcja / Parametr niedostepne
00 12 Dozwolony tylko dostep w celu odczytu
00 . 13 Aktywna blokada parametru
00 14 Aktywne jest ustawienie fabryczne
00 15 Zbyt wysoka wartosé¢ dla parametru
00 . 16 Zbyt niska wartos$¢ dla parametru
00 17 Brak karty opcji koniecznej dla wybranej funkcji/ wybranego
parametru
00 18 Bfad oprogramowania systemowego
00 19 Dostep do parametréw tylko przez ztgcze procesowe RS-485
na X13
00 1A Dostep do parametréw tylko przez ztacze diagnostyczne RS-485
00 1B Dostep do parametru jest chroniony
00 . 1C Konieczna blokada stopnia mocy
00 1D Niedopuszczalna warto$¢ dla parametru
00 1E Uaktywnione zostaty ustawienia fabryczne
00 . 1F Parametr nie zostat zapisany w pamigci EEPROM
00 20 Parametr nie moze by¢ zmieniony przy aktywnym zezwoleniu dla
stopnia wyj$ciowego
00 21 Osiaggnieto Copypen Ende-String
00 22 Copypen nie odtgczone
00 23 Parametr moze by¢ zmieniony tylko po zatrzymaniu programu
IPOS
00 24 Parametr moze by¢ zmieniony tylko wowczas, gdy autosetup jest
wytgczony
Szczegdlne Btedy w ustawieniu parametréw, ktére nie moga by¢ automatycznie zidentyfikowane ani
kody powrotne przez otoczenie systemu fieldbus ani przez oprogramowanie systemowe modutu MQP,
(przypadki uznawane sg za przypadki specjalne. Chodzi tu o nastepujace mozliwosci wystapienia
szczegolne) btedu:

+ Btedne kodowanie operacji przez kanat parametrow
» Btedne wprowadzenie dtugosci operacji przez kanat parametrow
+ Btedy komunikacji urzadzen abonenckich
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Niewtasciwe
oznaczenie
operacji w kanale
parametrow

Btedne
wprowadzenie
dtugos$ci w kanale
parametrow

Btedy komunikacji
urzgdzen
abonenckich

Podczas parametryzacji przez kanat parametrow podano nieaktualne oznaczenie
operacji w bajcie zarzadzania. Nastepujgca tabela pokazuje kody powrotne dla tego
przypadku.

Code (dez) Znaczenie
Error-Class: 5 Serwis
Error-Code: 5 Parametr niewfa$ciwy
Add.-Code high: 0 -
Add.-Code high: 0 -

Podczas ustawiania parametrow w kanale parametréow, przy operacji WRITE podano
dtugos¢ danych nieréwng 4 bajtom danych. Nastepujgca tabela przedstawia kod
powrotny:

Code (dez) Znaczenie
Error-Class: 6 access
Error-Code: 8 Type conflict
Add.-Code high: 0 -
Add.-Code high: 0 -

Usuwanie btedow:

Nalezy sprawdzi¢ bit 4 i bit 5 pod wzgledem dtugosci danych w bajcie zarzadzania
kanatu parametréw.

Wymieniony w ponizszej tabeli kod powrotny zostanie odestany, jesli nastgpi proba
wykonania operacji parametru jakiego$ urzadzenia abonenckiego, mimo iz zaden kanat
parametréw dla urzadzenia abonenckiego nie zostat zaprojektowany.

Kod (dez) Znaczenie
Error-Class: 6 access
Error-Code: 1 Object not existent
Add.-Code high: 0 -
Add.-Code high: 0 -

Usuwanie bledow:
Zaprojektuj kanat parametréw do zadanego urzadzenia abonenckiego.
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9.4.8 Odczytywanie i wprowadzanie parametréw poprzez PROFIBUS-DP

Odczytywanie
parametru poprzez
PROFIBUS-DP
(READ)

W celu wykonania operacji READ poprzez kanat parametréw bit Handshake moze by¢
zmieniony w oparciu o cykliczny przesyt kanatu parametrow dopiero wtedy, gdy caty
kanat parametrow zostat odpowiednio dostosowany do tej operacji. Dlatego przy
odczytywaniu parametréw nalezy zachowac nastepujaca kolejno$c¢:

1. Wprowadzi¢ indeks odczytywanego parametru do bajtu 2 (Index-High) i bajtu 3
(Index-Low).

2. Wprowadzi¢ charakterystyke serwisowg operacji READ w bajcie zarzadzania
(bajt 0).
3. Przekaza¢ operacje READ do MQP poprzez wymiane bitu Handshake.

Poniewaz chodzi tu o operacje odczytu, wystane bajty danych (bajty 4 - 7) oraz dtugos¢
danych (w bajcie zarzadzania) bedg ignorowane i nie muszg by¢ w zwigzku z tym
ustawiane. MQP przetwarza nastepnie operacie READ i wraz ze zmiang bitu
Handshake odsyta potwierdzenie operac;ji.

Baijt 0: Zarzadzanie
7 6 5 4 3 2 1 0

0 jo1 | X X 0 0 0 1

| | | | Identyfikator serwisowy
0001 = READ Parameter

Dlugos¢ danych:
dla operacji READ nieistotna

Bit Handshake
Musi by¢ wymieniany wraz z kazdym
nowym zleceniem.

Bit stanu
0 = brak btedu podczas wykonywania
operacji
1 = btad podczas wykonywania operacji
X = nieistotny
0/1 = wartos$¢ bitu jest wymieniana

llustracja przedstawia kodowanie operacji READ w bajcie zarzadzania. Dtugos$¢ danych
nie jest istotna, nalezy wprowadzi¢ jedynie identyfikator serwisowy operacji READ.
Uaktywnienie tej operacji w MQP odbywa sie teraz wraz z wymiang bitu Handshake.
W ten sposéb mogtaby zosta¢ uaktywniona np. operacja READ za pomoca kodowania
bajtu zarzadzania 01y,¢y lub 41¢y.
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Zapisywanie W celu wykonania operacji WRITE poprzez kanat parametréw bit Handshake moze by¢
parametru poprzez  zmieniony w oparciu o cykliczny przesyt kanatu parametréw dopiero wtedy, gdy caty
PROFIBUS-DP kanat parametréw zostat odpowiednio dostosowany do tej operacji. Dlatego przy
(WRITE) wpisywaniu parametréw nalezy zachowaé nastepujaca kolejnosc¢:

1. Wprowadzi¢ indeks wpisywanego parametru do bajtu 2 (Index-High) i bajtu 3 (Index-
Low).

2. Wpisywane dane wprowadzi¢ do bajtow od 4 do 7.

3. Wprowadzi¢ charakterystyke serwisowg i diugo$é danych dla operacji WRITE
w bajcie zarzgdzania (bajt 0).

4. Przekaza¢ operacje WRITE do MQP poprzez wymiane bitu Handshake.

MQP przetwarza nastepnie operacje WRITE i wraz ze zmiang bitu Handshake odsyta
potwierdzenie operacji.

llustracja przedstawia kodowanie operacji WRITE w bajcie zarzadzania. Diugo$c
danych wynosi dla wszystkich parametrow MQP 4 bajty. Przekazanie tej operacji do

MQP nastepuje poprzez zamiane bitu Handshake. W ten sposéb operacja WRITE ma
zasadniczo wptyw na kodowanie bajtu zarzgdzania 32,y lub 72}y

Bajt 0: Zarzadzanie
7 6 5 4 3 2 1 0

0 | o0/ 1 1 0 0 1 0

| | | Identyfikator serwisowy:
0010 = WRITE

zZarezerwowany

Dlugos¢ danych:
11 = 4 bajty

Bit Handshake
Musi by¢ wymieniany wraz z kazdym
nowym zleceniem.

Bit stanu

0 = brak btedu podczas wykonywania
operacji

1 = btad podczas wykonywania operacji

0/1 = warto$¢ bitu jest wymieniana
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Przebieg
parametryzacji
w PROFIBUS-DP

Format danych
parametru

98

Na przyktadzie operacji WRITE przedstawiony bedzie w oparciu o nastepujacy rysunek
przebieg parametryzacji pomiedzy sterowaniem a MPQ poprzez PROFIBUS DP. Dla
uproszczenia tego przebiegu ilustracja przedstawia tylko bajt zarzadzania kanatu
parametréw. Podczas gdy sterowanie przygotowuje kanat parametréw na operacje
WRITE, MQP tylko odbiera i odsyta kanat parametrow. Uaktywnienie operacji nastepuje
dopiero w chwili, gdy zmieni sie bit Handshake, czyli w naszym przyktadzie wymieni sie
z 0 na 1. Teraz nastepuje interpretacja kanatu parametrow przez MQP i przetwarzanie
operacji WRITE, na wszelkie telegramy odpowiada ona jednak ciggle za pomoca bitu
Handshake = 0. Potwierdzenie wykonania operacji nastepuje wraz z wymiang bitu
Handshake w telegramie odpowiedzi MQP. Sterowanie rozpoznaje, iz odebrany bit
Handshake jest znowu zgodny z bitem wystanym i moze teraz przygotowywaé nowg
parametryzacje.

Sterowanie MQP
RS-485 (Slave)
00110010 ﬁ
Kanat parametrow o | .
jest przygotowywany H 00110010 | -
do operacji WRITE. ———{00110010] : > Kanat parametrow jest
.~ i odbierany, ale nie
H 00110010 analizowany.
Bit Handshake . :
zostanie wymieniony . .
a operacja przekazana . *
do falownika. ——{01110010] : I
4—100110010] —
: Operacja WRITE nie
———101110010] —p jest przetwarzana.
4—100110010] ”/‘ ‘
: Operacja WRITE wykonana,
Otrzymano . bit Hganhake zostanie
potwierdzenie . wymieniony.
wykonania operacji, 01110010 :
gdyz bity Handshake o | '. > /&
odbioru i wysytania 4———| 01110010 | —
sg znowu takie same. 01110010 Kanat parametrow jest
. — | —p odbierany, ale nie
: ‘ 01110010] — : analizowany.

1161942411

Podczas parametryzacji poprzez ztacze szeregowe fieldbus stosowane jest takie

kodowanie jak przy parametryzacji

poprzez szeregowe zigcza RS-485. Liste

poszczegolnych parametrow zawarte w rozdziale "Spis parametrow MQ.." (— str. 133).
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9.5

Parametryzacja poprzez PROFIBUS-DP

Wraz ze specyfikacja PROFIBUS-DPV1 wprowadzono w ramach rozszerzenia
PROFIBUS-DP nowe acykliczne operacie READ/WRITE. Powyzsze operacje
acykliczne zostang dotaczone do specjalnych telegramoéw w trakcie cyklicznego trybu
roboczego z magistralg, tak aby zapewniona byta kompatybilnos¢ pomiedzy
PROFIBUS-DP (wersja 0) i PROFIBUS-DPV1 (wersja 1).

Za pomocg acyklicznych operacji READ-/WRITE mozna przesyta¢ wieksze ilosci
danych pomiedzy Master a Slave (falownik) niz byto to mozliwe w cyklicznej wymianie
danych wej. i/lub wyj. przez 8-bajtowy kanat parametréw. Korzysci plynace
z acyklicznego przesytania danych poprzez DPV1 to minimalne obcigzenie cyklicznego
trybu pracy magistrali, gdyz telegramy DPV1 dotgczane sg do cyklu magistrali tylko
W miare potrzeby.

A R/W

®
®
®

N o
| |0
_5
—\
Y
E:
Ol

)

1162017547

PARAM Dane parametrowe

PD Dane procesowe

AR/W Acykliczne operacje READ / WRITE
CR/W Cykliczne operacje READ / WRITE
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Struktura kanatu parametréow DP-V1

Rejestry danych (DS)

Przenoszone za pomocg operacji DPV1 dane uzytkowe tgczone sg w jeden rejestr
danych. Kazdy rejestr danych reprezentowany jest jednoznacznie poprzez swojg
dtugos¢, numer slotu oraz indeks. Do komunikacji DPV1 z MQP uzywana jest struktura
rejestru danych 47, ktéra zdefiniowana jest w profilu PROFIdrive techniki napedowej w
organizacji uzytkownikéw PROFIBUS od V3.1 jako kanat parametréw DPV1 dla
napedéw. Poprzez ten kanat parametréw mozliwe sg rézne procedury dostepu do
danych parametru w przetwornicy napedowe;j.

Poprzez rejestr danych indeksu 47 realizowana jest zasadniczo parametryzacja
napeddéw wedtug kanatu parametréow PROFIdrive DPV1 w wersji profilu 3.0. Poprzez
wprowadzenie Request-ID rozréznia sie pomiedzy dostepem do parametrow wedtug
profilu PROFIdrive lub dostepem poprzez operacje MOVILINK® dla SEW-EURODRIVE.
Rozdziat "Elementy rejestru danych DS47" przedstawia mozliwe kodowania
pojedynczych elementéw. Struktura rejestru danych jest identyczna dla PROFIdrive
oraz dostepu do MOVILINK®.

DPV1 PROFlIdrive

Y Parametr Channe! |

DS47

Nastepujace operacje MOVILINK® sq obstugiwane:

* 8-bajtowy kanat parametréw MOVILINK® ze wszystkimi operacjami obstugiwanymi
przez przetwornice napedowa jak

+ Parametr READ
+ Parametr WRITE
» Parametr WRITE volatile (krétkotrwaty)

Nastepujace operacje PROFIdrive sg obstugiwane:

* Odczyt (parametr Request) poszczegolnych parametréw typu podwojne stowo
» Zapis (parametru Change) poszczegolnych parametrow typu podwojne stowo
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Elementy rejestru W ponizszej tabeli przedstawiono elementy rejestru danych DS47
danych DS47 .
Field Data Type Values
Request Reference Unsigned8 0x00 reserved
0x01 — OXFF
Request ID Unsigned8 0x01 Parametr Request (PROFIdrive)
0x02 Parametr Change (PROFIdrive)
0x40 SEW-EURODRIVE MOVILINK®-Service
Response ID Unsigned8 Response (+):
0x00 reserved
0x01 Parametr Request (+) (PROFIdrive)
0x02 Parametr Change (+) (PROFIdrive)
0x40 SEW-EURODRIVE MOVILINK®-Service (+)
Response (-):
0x81 Parametr Request (-) (PROFIdrive)
0x82 Parametr Change (-) (PROFIdrive)
0xCO0 SEW-EURODRIVE MOVILINK®-Service (-)
Axis Unsigned8 0x00 — OxFF Number of axis 0 — 255
No. of Parameters Unsigned8 0x01 - 0x13 1 - 19 DWORDs (240 DPV1 data bytes)
Attribute Unsigned8 0x10 Value
Dla SEW-EURODRIVE MOVILINK® (Request ID = 0x40):
0x00 No service
0x10 Parametr READ
0x20 Parametr WRITE
0x30 Parametr WRITE volatile
0x40 READ Minimum
0x50 READ Maximum
0x60 READ Default
0x70 READ Scale
0x80 READ Attribute
0xAOQ — 0xFO zarezerwowany
No. of Elements Unsigned8 0x00 for non-indexed parameters
0x01 — 0x75 Quantity 1 — 117
Parameter Number Unsigned16 0x0000 — OXFFFF MOVILINK® parameter index
Subindex Unsigned16 0x0000 SEW-EURODRIVE: always 0
Format Unsigned8 0x43 Double word
0x44 Error
No. of Values Unsigned8 0x00 — OxEA Quantity 0 — 234
Error Value Unsigned16 0x0000 — 0x0064 PROFIdrive-Error-Codes
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Przebieg parametryzacji poprzez rejestr danych 47 przy PROFIBUS-DP-V1

Dostep do parametréow nastepuje w wyniku kombinacji operacji DPV1 WRITE i READ.
Za pomocg WRITE.REQ przenoszone jest zlecenie parametryzowania do Slave. Po
tym nastepuje wewnetrzne przetwarzanie Slave. Master przesyta teraz READ.REQ, aby
uzyskac odpowiedz parametru. W przypadku gdy Master odbierze od Slave odpowiedz
negatywng (READ.RES), wtedy powtérzy on READ.REQ. Gdy tylko zakonczy sie

przetwarzanie parametrow w MQP,

odpowiedz zostanie przestana poprzez

(READ.RES). Dane uzytkowe otrzymajg wtedy odpowiedz parametru od wystanego
wczesniej za pomocg WRITE.REQ zlecenia parametru (patrz ponizszy rysunek). Ten
mechanizm dziatania odnosi sie zaréwno dla Mastera C1i C2.

Parameter

WRITE.REQ DS47

Parameter

Request

Parameter

with data (parameter request)

WRITE.RES

without data

READ.REQ DS47

without data

READ.RES(-)

without data

READ.REQ DS47

without data

READ.RES (+)

“~.. Request \‘

AN Parameter
i Processing

/
.-~ Parameter /

A

Response

with data (parameter response)

Response

1162054539
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9.5.3 Zlecenia parametryzacji MOVILINK®

Kanat parametru MQP jest bezposrednio odwzorowywany w strukturze rejestru danych
47. W przypadku wymiany zlecen parametryzaciji MOVILINK®wykorzystywany jest
Request-ID 0x40 (SEW MOVILINK®—Serwis). Dostep do parametrow za pomoca
operacji MOVILINK® odbywa si¢ zasadniczo wedtug opisanej ponizej budowy.
Wykorzystywana jest przy tym sekwencja telegramu dla rejestru danych 47.

Request-ID: 0x40 SEW MOVILINK®-Service

W kanale parametrow MOVILINK® definiowana jest witasciwa operacja poprzez
Attribute elementu rejestru danych. High-Nibble dla tego elementu odpowiada przy tym
Service-Nibble w bajcie zarzadzania kanatu parametréw DPVO.

Przyktad odczytu W ponizszych tabelach przedstawiono przykltadowg strukture budowy danych
parametrupoprzez  uzytkowych WRITE.REQ i READ.RES dla odczytu poszczegdlnych parametréow
MOVILINK® poprzez kanat parametrow MOVILINK®.
(odczyt parametru
poprzez DPV1) . .
Przesytanie zlecenia parametru:
W ponizszych tabelach przedstawiono kodowanie danych uzytkowych dla operacji
WRITE.REQ z podaniem DPV1-Headers. Za pomocag operacji WRITE.REQ do
falownika przesytane jest zlecenie parametryzaciji.

Operacja: WRITE.REQ Opis
Slot_Number 0 dowolnie, (nie jest analizowany)
DPV1-Header Index 47 Indeks rejestru danych; staty indeks 47
Length 10 10 bajtowe dane uzytkowe dla zlecenia
parametryzaciji
Bajt Field Value Opis
0 Request Reference | 0x01 Indywidualny numer referencyjny dla

Zlecenia parametryzacji odzwierciedlany
jest w odpowiedzi parametru

1 Request ID 0x40 SEW MOVILINK®-Service
2 Axis 0x00 Numer osi; 0 = 0$ pojedyncza
PROFIdrive 3 No. of Parameters | 0x01 1 parametr
Parameterchannel 4 Attribute 0x10 | MOVILINK®-Service READ PARAMETER
5 No. of Elements 0x00 0 = dostep do bezposredniej wartosci,

bez elementu podrzednego

6do7  Parameter Number | 0x206C = MOVILINK® index 8300 = "Firmware-
Version"

8do 9 | Subindex 0x0000 | Subindex 0

Zapytanie o odpowiedz parametru:

W ponizszej tabeli przedstawiono kodowanie danych uzytkowych READ.REQ
z podaniem DPV1-Headers:

Operacja: READ.REQ | Opis
Slot_Number | 0 dowolnie, (nie jest analizowany)
DPV1-Header | Index 47 Indeks rejestru danych; staty indeks 47
Length 240 Maksymalna dtugo$¢ buforu odpowiedzi w DPV1-Master
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Przyktad zapisu
parametru poprzez
MOVILINK® (zapis
parametru poprzez
DPV1)

Pozytywna odpowiedz parametru MOVILINK®:

W ponizszych tabelach przedstawiono dane uzytkowe READ.RES z pozytywnymi
danymi odpowiedzi zlecenia parametryzacji. Przykladowo, warto§¢ parametru dla
indeksu 8300 (wersja oprogramowania sprzetowego) jest z powrotem odsytana.

Operacja: READ.REQ Opis

Slot_Number 0 dowolnie, (nie jest analizowany)
DPV1-Header Index 47 Indeks rejestru danych; staty indeks 47

Length 10 10 bajtowe dane uzytkowe dla buforu zlecenia
Bajt Field Value Opis

Response Reference | 0x01 Odzwierciedlony numer referencyjny zlecenia
parametryzacji

1 Response ID 0x40 Pozytywna odpowiedz MOVILINK®
2 Axis 0x00 Odzwierciedlony numer osi: 0 dla pojedynczej osi
3 No. of Parameters 0x01 1 parametr
4 Format 0x43 Format parametru: Podwdjne stowo
5 No. of values 0x01 1 wartos¢
6do7 Value Hi 0x311C | Cze$¢ parametru o wysokiej wartosci
8do9 Value Lo 0x7289 | Czes$c¢ parametru o niskiej wartosci

Dekodowanie:
Ox 311C 7289 = 823947913 dez
— wersja oprogramowania sprzetowego 823 947 9.13

W ponizszych tabelach przedstawiono przyktadowg strukture operacji WRITE i READ
dla niekrétkotrwatego zapisu wartosci 12345 na zmienng IPOS HO (indeks parametru
11000). W tym celu wykorzystywana jest ustuga MOVILINK® WRITE PARAMETER

VOLATILE.
Operacja: READ.REQ Opis
Slot_Number 0 dowolnie, (nie jest analizowany)
DPV1-Header Index 47 Indeks rejestru danych; staty indeks 47
Length 16 16 bajtowe dane uzytkowe dla buforu zlecenia
Bajt Field Value Opis
0 Request Reference 0x01 Indywidualny numer referencyjny dla zlecenia
parametryzacji odzwierciedlany jest w odpowiedzi
parametru
1 Request ID 0x40 SEW MOVILINK®-Service
2 Axis 0x00 Numer osi; 0 = 0$ pojedyncza
3 No. of Parameters 0x01 1 parametr
4 Attribute 0x30 MOVILINK®-Service WRITE PARAMETER VOLATILE
5 No. of Elements 0x00 0 = dostep do bezposredniej wartosci, bez elementu
podrzednego
6do7 Parameter Number 0x2AF8 | Indeks parametréw 11000 = "IPOS zmienna HO"
8do9 Subindex 0x0000 | Subindex 0
10 Format 0x43 Podwdjne stowo
11 No. of values 0x01 1 Zmieni¢ warto$¢ parametru
12 do 13 | Value HiWord 0x0000 | Czesc¢ parametru o wysokiej wartosci
14 do 15 | Value LoWord 0x0BB8 | Czes$c¢ parametru o niskiej wartosci

Po wystaniu WRITE.REQ

odebrany zostanie WRITE.RES. Jesli nie zaistnieje
niezgodno$¢ stanu podczas przetwarzania kanatu parametru, wéwczas nastgpi
pozytywny WRITE.RES. W przeciwnym razie nastapi Error_code_1 jako btad stanu.
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Zapytanie o odpowiedz parametru

W ponizszych tabelach przedstawiono kodowanie danych uzytkowych WRITE.REQ
z podaniem DPV1-Headers.

Bajt Field Value Opis
Function_Num READ.REQ
Slot_Number X Slot_Number not used
DPV1-
Header Index 47 Index of data set
Length 240 Maximum length of response buffer
in DP-Master

Pozytywna odpowiedz na WRITE PARAMETER VOLATILE

Operacja: READ.RES Opis
Slot_Number 0 dowolnie, (nie jest analizowany)
DPV1-Header Index 47 Indeks rejestru danych; staty indeks 47
Length 4 12 bajtowe dane uzytkowe w buforze odpowiedzi
Bajt Field Value Opis
0 Response 0x01 Odzwierciedlony numer referencyjny zlecenia
Reference parametryzaciji
1 Response ID 0x40 . Pozytywna odpowiedz MOVILINK®
Axis 0x00 Odzwierciedlony numer osi; 0 dla pojedynczej osi
No. of 0x01 1 parametr
Parameters

9.5.4 Kody powrotne parametryzaciji
Negatywna odpowiedz parametru

W ponizszej tabeli przedstawiono kodowanie negatywnej odpowiedzi parametru
Response dla serwisu MOVILINK®. W przypadku negatywnej odpowiedzi ustalany jest
bit 7 w Response ID.

Operacja: READ.RES Opis
Slot_Number | 0 dowolnie, (nie jest analizowany)
DPV1-Header Index 47 Indeks rejestru danych; staty indeks 47
Length 8 8 bajtowe dane uzytkowe w buforze odpowiedzi
Bajt Field Value Opis
0 Response 0x01 Odzwierciedlony numer referencyjny zlecenia
Reference parametryzaciji
1 Response ID 0xCO Negatywna odpowiedz MOVILINK®
Axis 0x00 Odzwierciedlony numer osi; 0 dla pojedynczej osi
No. of 0x01 1 parametr
Parameters
4 Format 0x44 Btad
5 No. of values 0x01 1 Kod btedu
6do7 Error value 0x0811 MOVILINK® Return-Code np. ErrorClass 0x08,
Add.-Code 0x11 (patrz tabela MOVILINK®
Return-Code dla DPV1)
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Odpowiedz parametru MOVILINK®

W ponizszej tabeli przedstawiono kody powrotne, ktére odestane zostaty przez MQP
w przypadku btednego dostepu do parametru DPV1.

MOVILINK® Opis

Return-Code (hex)

0x0810 Niedozwolony indeks, indeks parametréw nie zawarty jest w urzadzeniu

0x0811 . Funkcja/Parametr niedostepne

0x0812 Dozwolony tylko dostep w celu odczytu

0x0813 Aktywna blokada parametru

0x0814 . Aktywne jest ustawienie fabryczne

0x0815 Zbyt wysoka warto$¢ dla parametru

0x0816 Zbyt niska wartos¢ dla parametru

0x0817 . Brak wymaganej karty opcji

0x0818 Btad oprogramowania systemowego

0x0819 Dostep do parametrow tylko przez procesowe ztgcze diagnostyczne RS-485

0x081A . Dostep do parametréw tylko przez ztacze diagnostyczne RS-485

0x081B Dostep do parametru jest chroniony

0x081C Konieczna blokada stopnia mocy

0x081D . Niedopuszczalna wartos$¢ dla parametru

0x081E Uaktywnione zostaty ustawienia fabryczne

0x081F Parametr nie zostat zapisany w pamigci EEPROM

0x0820 . Parametr nie moze by¢ zmieniony przy aktywnym zezwoleniu dla stopnia
wyjéciowego mocy / zarezerwowany

0x0821 zarezerwowany

0x0822 zarezerwowany

0x0823 Parametr moze by¢ zmieniony tylko po zatrzymaniu programu IPOS

0x0824 Parametr moze by¢ zmieniony tylko wowczas, gdy autosetup jest wytaczony.

0x0505 Btedne kodowanie bajtéw zarzgdzania i zarezerwowanych

0x0602 Btad komunikacji pomiedzy systemem falownika a ztgczem fieldbus

0x0502 Timeout potaczenia podrzednego (np. w trakcie przeprowadzania resetu lub przy

SYS-Fault)
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9.6 Znaczenie wskazania diody LED

Ztacze PROFIBUS MQP posiada trzy diagnostyczne diody LED.
+ Diode LED "RUN" (zielong) do sygnalizacji normalnego stanu pracy
* Diode LED "BUS-F" (czerwona) do sygnalizacji btedow w PROFIBUS-DP

+ Diode LED SYS-F (czerwong) do sygnalizacji btedéw systemowych MQP Ilub
MOVIMOT®

o) ©

~

I

MQP PROFIBUS DPV1

@RUN
@BUS-F

@SYS-F

[

SEVVINI©

1162233611
9.6.1 Stany diody LED "RUN" (zielona)
RUN | BUS-F | SYS-F | Znaczenie Usuwanie btedow
Wi X X + Podzespoty sprzetowe MQP OK -
Wi Wyt Wyt. |+ Wiasciwa praca MQP -
*  MQP znajduje sie w stanie

przesytu danych z DP-Master

(Data-Exchange) i MOVIMOT®
Wyt X X *  MQP nie gotowe do pracy » Sprawdzi¢ napiecie zasilajace

» Brak zasilania 24 V DC 24V DC
*  Ponownie wigczy¢ MQP.
W przypadku ponownego
wystgpienia btedu wymienic

modut.
Miga X X * Adres PROFIBUS ustawiony na * Sprawdzi¢ adres PROFIBUS
wiekszg warto$¢ niz 125 ustawiony na MQP.

x = dowolny stan
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9.6.2 Stany diody LED "BUS-F" (czerwona)

RUN  BUS-F  SYS-F | Znaczenie Usuwanie btedéw

Wi, Wyt X *  MQP znajduje sie w stanie -
przesytu danych z DP-Master
(Data-Exchange).

Wi Miga X * Rozpoznawana jest szybkosé »  Sprawdzi¢ konfiguracje
transmisji, jednak nie ma DP-Master
odpowiedzi z DP-Master
*  MQP nie zostat lub zostat
zaprojektowany nieprawidtowo
do pracy z masterem DP

Wt. Wi. X * Nastgpita awaria potaczenia *  Sprawdzi¢ podtaczenie
z DP-Master PROFIBUS-DP w MQP.
* MQP nie rozpoznaje szybkosci * Sprawdzi¢ DP-Master
transmisji *  Sprawdzi¢ wszystkie przewody
*  Przerwanie magistrali w sieci PROFIBUS-DP

* DP-Master nie dziata

x = dowolny stan

9.6.3 Stany diody LED "SYS-F" (czerwona)

RUN | BUS-F | SYS-F Znaczenie Usuwanie btedéw
X X Wyt. * Normalny stan pracy -
*  MQP znajduje sie w stanie
przesytu danych z podtgczonym
MOVIMOT®
X X Miga * MQP wykazuje na wystgpowanie |« Prosimy o przestrzeganie
réwno- stanu btedéw odpowiedniego opisu btedow
miernie |+ W oknie statusu MOVITOOLS® (patrz tabela btedow)
wyswietlany jest komunikat
o btedach.
X X Wt + MQP nie wymienia danych *  Sprawdzi¢ okablowanie
z podtaczonym falownikiem RS-485 pomiedzy MQP
MOVIMOT®. a podtaczonym MOVIMOT®
* MQP nie zostato skonfigurowane, oraz napiecie zasilajace
lub podtaczony falownik MOVIMOT®
MOVIMOT® nie odpowiada. *  Sprawdzi¢, czy adresy
ustawione w MOVIMOT®
zgadzajg sie z adresami
w programie IPOS (Polecenie
"MovcommDef")
*  Sprawdzi¢, czy program IPOS
zostat uruchomiony
*  Wylgcznik serwisowy na * Sprawdzi¢ ustawienie
rozdzielaczu polowym znajduje przetacznika serwisowego
sie w potozeniu OFF na rozdzielaczu polowym

x = dowolny stan
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9.7 Stany biedéw
9.7.1 Fieldbus-Timeout

Wylaczenie urzadzenia fieldbus-Master lub przerwanie przewodoéw okablowania
fieldbus powoduje w MQP fieldbus-timeout. Podtgczone napedy MOVIMOT® sg
zatrzymywane w wyniku wystania stowa wyjsciowych danych procesowych "0". Poza
tym, cyfrowe wyjscia przestawiane sg na "0".

Odpowiada to na przyktad szybkiemu zatrzymaniu w stowie sterujacym 1.

WSKAZOWKA
° Jesli naped MOVIMOT® sterowany jest za pomoca trzech stéw danych procesowych,
1 wowczas w trzecim stowie wprowadzana jest rampa 0 sek.!
Btad "Fieldbus-timeout" resetuje sie samoczynnie, tzn. napedy MOVIMOT® po
ponownym nawigzaniu komunikacji fieldbus otrzymujg w trybie natychmiastowym
aktualne wyjsciowe dane procesowe z uktadu sterowania.

Reakcja na btedy moze zosta¢ wytaczona poprzez P831 programu MOVITOOLS®-
Shell.

9.7.2 RS-485-Timeout

Jesli jeden lub kilka napedow MOVIMOT® nie moze komunikowac sie poprzez RS-485
z MQP, wéwczas w stowie statusowym 1 wyswietlany jest kod btedu 91 "Biad
systemowy". Nastepnie zapala sie dioda LED "SYS-F". Biad ten przesytany jest réwniez
poprzez ztgcze diagnostyczne.

Napedy MOVIMOT®, ktore nie otrzymujg danych, zatrzymujg sie po 1 sekundzie.
Warunkiem jest tutaj, aby wymiana danych pomiedzy MQP a MOVIMOT® odbywata sie
poprzez polecenia MOVCOMM. Napedy MOVIMOT®, ktére nadal otrzymujg dane,
mogq by¢ sterowane dalej w zwykty sposdb.

Timeout resetuje sie samoczynnie, tzn. aktualne dane procesowe sa natychmiast
wymieniane po nawigzaniu komunikacji z niedostepnym napedem MOVIMOT™.

9.7.3 Blad urzadzenia

Ztacza fieldbus MQP moga rozpoznaé¢ caly szereg uszkodzen sprzetowych. Po
rozpoznaniu uszkodzen sprzetowych urzgdzenia zostang zablokowane. Informacje na
temat rodzajéw bteddéw, reakcji na btedy oraz sposobdw ich usuwania umieszczono
w rozdziale "Tabela btedéw ztgcz fieldbus" (— str. 141).

Uszkodzenia sprzetowe prowadza do tego, ze w procesowych danych wejsciowych
w stowie statusowym 1 wszystkich napedoéw MOVIMOT® wyswietlony zostanie bigd 91.
Dioda LED "SYS-F" na module MQP pulsuje wéwczas réwnomiernie.

Doktadny kod btedu moze =zostaé wySwietlony za posrednictwem ztgcza
diagnostycznego w MOVITOOLS®. w programie IPOS btgd moze by¢ odczytany
i przetwarzany za pomocg polecenia "GETSYS".
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10 Uzupetniajace wskazowki dotyczace uruchomienia rozdzielaczy
polowych

Uruchomienie przeprowadzane jest zgodnie z informacjami z rozdziatu "Uruchomienie
za pomocg PROFIBUS (MFP + MQP)". Nalezy przestrzega¢ dodatkowo ponizszych
wskazéwek dot. uruchomienia rozdzielaczy polowych.

B by

10.1 Rozdzielacz polowy MF../Z.6., MQ../Z.6. |[]||[1] D

W

10.1.1 Wylacznik serwisowy

Wytacznik serwisowy /zabezpieczajacy przewdd rozdzielacza polowego Z.6. stanowi
ochrone kabla hybrydowego przed przecigzeniem i zatacza wymienione ponizej
komponenty MOVIMOT®:

— zasilanie sieciowe
— zasilanie 24 V DC

A ZAGROZENIE!

Wytacznik serwisowy (zabezpieczajacy przewdd) odtgcza od sieci tylko silnik
MOVIMOT®, a nie rozdzielacz polowy.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pradem.

* Przed rozpoczeciem prac odtagczy¢ napiecie od rozdzielacza polowego
i zabezpieczy¢ przed nieumys$inym ponownym zatgczeniem zasilania.

Schemat zasadniczy:

"Safety Power"
1]
X1 — X40 |— X20/ X29
—| \N| ™
I | | >0 > 0O
|5 K
’—0

¥

\ ME. /MQ..
E

RS-485

RS+
RS-

MFZ.6F

X9 [2]

1162524811

[1] Mostek do zasilania napedu MOVIMOT® z zasilania 24 V DC dla ztacza fieldbus
MF.. / MQ.. (okablowany fabrycznie)
[2] Podigczenie przewodu hybrydowego
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Rozdzielacz polowy MF.../MM../Z.7 .,

10.2 Rozdzielacz polowy MF.../.MM../2.7., MQ.../MM../Z.7.

10.2.1 Sprawdzi¢ rodzaj potaczen silnika

10

MQ.../MM../Z.7.
@ -

=

Korzystajac z ponizszego rysunku nalezy sprawdzié, czy wybrany rodzaj potgczen
rozdzielacza polowego jest zgodny z rodzajem potaczeh dla podtaczonego silnika.

O O
)\ w2 uz v2
ur v w

A

0O 0 _o©
1162529803
WSKAZOWKA
® W przypadku silnikéw z hamulcem nie wolno montowa¢ prostownika hamulca
1 w skrzynce zaciskowe;j silnika!
Schemat zasadniczy:
"Safety Power"
I_|:I|[1]
X1 — X40 [|— X20/X29
~ || ™ >0 >l a
MF. / MQ..
N
4 RS-485
+ 1
0| 0
42
MOVIMOT®
- N
ol>2| QIe EE
MFZ.7F
X9 [2]

1163654283

[11 Mostek do zasilania napedu MOVIMOT® z zasilania 24 V DC dla ztacza fieldbus

MF.. / MQ.. (okablowany fabrycznie)
[2] Podtaczenie przewodu hybrydowego
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10.2.2 Wewnetrzne okablowanie falownika MOVIMOT® w rozdzielaczu polowym

1186911627
[11 Przetaczniki DIP do ustawiania rodzaju podtaczenia
Nalezy upewni¢ sie, czy sposoéb przylaczenia podtaczonego silnika
zgadza sie z ustawieniem przetacznika DIP.
[2] Zwréci¢é uwage na odblokowanie kierunku obrotéw
(standardowo obecne jest zezwolenie dla obu kierunkéw obrotéw)
Oba kierunki obrotéw Mozliwy tylko kierunek Mozliwy tylko kierunek
sg dostepne obrotéw w lewo obrotéw w prawo
3| E|-| S| E|=|e S| E|=|e
TH TH TH
1186918667

[3] Podtaczenie poprzez wewnetrzny rezystor hamujacy (tylko dla silnikow bez hamulca)
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10.3 Rozdzielacz polowy MF.../MM../Z.8., MQ.../MM../Z.8. |[1] —~—

10.3.1 Wylacznik serwisowy

Wytacznik serwisowy rozdzielacza polowego Z.8. steruje praca nastepujacych
komponentow MOVIMOT®:

— zasilanie sieciowe
— zasilanie 24 V DC

A ZAGROZENIE!

Wytacznik serwisowy (zabezpieczajacy przewdd) odtgcza od sieci tylko silnik
MOVIMOT®, a nie rozdzielacz polowy.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pradem.

* Przed rozpoczeciem prac oditgczy¢ napiecie od rozdzielacza polowego
i zabezpieczyC przed nieumysinym ponownym zataczeniem zasilania.

Schemat zasadniczy:

"Safety Power"
I_|:I|[1]
X1 — X40 |— X20/X29
— | N| ™ >0 3 [m)]
J\\\ MF. / MQ..
N
4 RS-485
+ I
N 0
X o
MOVIMOT®
—| N
ol>Z Q3L el e
MFZ.8F
X9 [2]
X20
|
1]
Y Yy Y ey

1186927371

[11 Mostek do zasilania napedu MOVIMOT® z zasilania 24 V DC dla ztacza fieldbus
MF.. / MQ.. (okablowany fabrycznie)
[2] Podiaczenie przewodu hybrydowego
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10.3.2 Sprawdzi¢ rodzaj potaczen silnika

Korzystajac z ponizszego rysunku nalezy sprawdzié, czy wybrany rodzaj potaczen
rozdzielacza polowego jest zgodny z rodzajem potaczeh dla podtaczonego silnika.

)\ w2 U2 Vv2 f
ut V1w
O O O
1162529803
WSKAZOWKA
° W przypadku silnikbw z hamulcem nie wolno montowaé prostownika hamulca
1 w skrzynce zaciskowej silnika!
10.3.3 Wewnetrzne okablowanie falownika MOVIMOT® w rozdzielaczu polowym
A
o S —— ]
T [SERE |elrle|s|a s
(2]
[3]
TH
[4] JTW 777777 wﬁ 777777 W
]
Z - 33
AN
+
1186934155
[11 Przetaczniki DIP do ustawiania rodzaju podtaczenia
Nalezy upewni¢ sie, czy sposoéb podtaczenia silnika
zgadza sie z ustawieniem przetacznika DIP.
[2] Zwréci¢ uwage na odblokowanie kierunku obrotéw
(standardowo obecne jest zezwolenie dla obu kierunkéw obrotéw)
Oba kierunki obrotéw Mozliwy tylko kierunek Mozliwy tylko kierunek
sg dostepne obrotow w lewo obrotéw w prawo
§>\rl Ela|x (% Elalx § Elale
TH TH TH
1186918667

[3] Podiaczenie poprzez wewnetrzny rezystor hamujacy (tylko dla silnikow bez hamulca)
[4] Wytacznik serwisowy
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10.4 Przetwornica czestotliwosci MOVIMOT® zintegrowana w rozdzielaczu
polowym

Ponizszy rozdziat opisuje zmiany w przypadku zastosowania falownika MOVIMOT®
wbudowanego w rozdzielacz polowy w poréwnaniu z falownikiem wbudowanym
w silnik.

10.4.1 Zmienione nastawy fabryczne w przypadku falownika MOVIMOT® wbudowanego w rozdzielacz
polowy
Nalezy pamieta¢c o zmienionych nastawach fabrycznych w przypadku
zastosowania falownika MOVIMOT® wbudowanego w rozdzielacz polowy Z.7 lub
Z.8. Dalsze nastawy sg identyczne jak nastawy dla falownikow MOVIMOT®
wbudowanych w silnik. W tym celu nalezy zapozna¢ sie instrukcjg obstugi dla
odpowiednich napedéw MOVIMOT®.

Przetacznik DIP S1:

s1 1.2 3 4 5 6 7 8
AT Al R A Ochrona Stopien Czestotliwos¢ Tlumienie
20 | 21 22 2%  silnika mocy silnika PWM biegu
jatowego
Silnik jeden rozmiar Zmienna
ON T 111 B vk mniejszy (16, 8, 4 kHz) wt.
OFF 0 \ 0 \ 0 \ 0 W, Dopasowany 4 kHz Wyt.

Potencjometr wartosci zadanych 1

100
f[HZ]
751

SHR

1186982667

[1] Ustawienie fabryczne
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10.4.2 Funkcje dodatkowe w przypadku falownika MOVIMOT® zintegrowanego w rozdzielaczu

polowym
W przypadku zastosowania MOVIMOT® wbudowanego w rozdzielacz polowy Z.7./ Z.8.
dostepne sg nastepujace funkcje dodatkowe (z ograniczeniami). Szczegdtowy opis
funkcji dodatkowych zawarto w odpowiedniej instrukcji do MOVIMOT®.

Funkcja dodatkowa Ograniczenie

1 MOVIMOT® z przediuzonymi czasami rampy -

2 | MOVIMOT®z regulowanym ograniczeniem pradu -

(przy przekroczeniu ograniczenia sygnalizowany jest
btad)

3 | MOVIMOT®:z regulowang granicg pradu (mozliwo$¢ | nie dostepne
przetgczania za pomoca zaciskow f1/f2)

4 | MOVIMOT®z parametryzacjg przez BUS mozliwe tylko ze ztaczami fieldbus MQ
MOVIMOT® z ochrong silnika w rozdzielaczu Parametryzacja bus mozliwa tylko ze
polowym Z.7./ Z.8. ztgczami fieldbus MQ

6 MOVIMOT®z maksymalng czestotliwosciag PWM -

8 kHz
7 | MOVIMOT® z szybkim rozruchem/ zatrzymaniem Mechaniczny hamulec moze byé
zataczany tylko przez MOVIMOT®,
Zataczenie hamulca przez wyjscie
przekaznikowe nie jest mozliwe.

8  MOVIMOT®z minimalng czestotliwoscig 0 Hz -

10 MOVIMOT®z czestotliwoscig minimalng 0 Hz i -
zredukowanym momentem obrotowym przy niskich
czestotliwosciach

11 | Kontrola zaniku fazy deaktywowana -

12 MOVIMOT® z szybkim rozruchem/zatrzymaniem i Mechaniczny hamulec moze by¢
ochrong silnika w rozdzielaczu polowym Z.7 i Z.8 zalgczany tylko przez MOVIMOT®.

Zalaczenie hamulca przez wyjscie
przekaznikowe nie jest mozliwe.

14 MOVIMOT®z dezaktywowang kompensacjg, -
poslizgu

WSKAZOWKA
° Funkcja dodatkowa 9 "MOVIMOT® do zastosowan w urzadzeniach dzwignicowych"
1 oraz funkcja dodatkowa 13 "MOVIMOT® do zastosowan w urzadzeniach
dzwignicowych z rozszerzong n-kontrolg" nie moga by¢é stosowane w przypadku

falownikow MOVIMOT® wbudowanych w rozdzielaczu polowym Z.7. / Z.8.!
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11 Panele sterowania
11.1 Panel sterowania MFG11A
11.1.1 Funkcja

Klawiatura MFG11A nakladana jest zamiast zlacza fieldbus na dowolny modut
przytaczeniowy MFZ.. i pozwala na reczne sterowanie napedu MOVIMOT®.

1187159051
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11.1.2 Zastosowanie

Obstuga opcji MFG11A

Wskazania

wyswietlacza Ujemna warto$¢ wskazania np. = bieg w lewo

Dodatnia warto$¢ wskazania np. | = bieg w prawo
SEW

Wskazywana wartos¢ odnosi sie do predkosci obrotowej ustawionej za pomocg
potencjometru wartosci zadanych f1.

Przyktad: wskazanie "50" = 50 % predkosci obrotowej ustawionej za pomocg potencjometru
wartosci zadanych.

Uwaga: W przypadku wskazania "0" naped pracuje z fyin.

Zwiekszenie predkosci

obrotowej Dla kierunku w prawo: @@ Dla kierunku w lewo: (
Zmniejszenie

predkosci obrotowej Dla kierunku w prawo: @\/}@ Dla kierunku w lewo: (

Blokowanie

MOVIMOT® Nacisna¢ na przycisk: Wyswietlacz = OFF
Odblokowanie

MOVIMOT® @@ lub (((\/}E

Uwaga: naped MOVIMOT® przyspiesza po odblokowaniu, do ostatnio zapamietanej wartosci
i zapamietanego kierunku obrotéw.

Zmiana kierunku 1. do wskazania na wyswietlaczu =
obrotéw z prawych |
na lewe
SEW
2. Ponowne nacisniecie @@ zmienia kierunek obrotdéw z prawych na lewe

Zmiana kierunku 1. do wskazan na wyswietlaczu =
obrotéw z lewych |
na prawe

SEW
2. Ponowne nacis$niecie @\/}@ zmienia kierunek obrotow z lewych na prawe
WSKAZOWKA
® Po ponownym zatgczeniu zasilania 24 V, modut znajduje sie zawsze w stanie STOP
(wskazanie = OFF). Po wybraniu kierunku za pomocg przyciskéw ze strzatkg, naped
1 uruchomi sie (wartos¢ zadana) poczawszy od 0.
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11.2 Klawiatura DBG

11.2.1 Potaczenie ze ztaczami fieldbus MF.. / MQ..

Klawiature DBG60B nalezy podigczy¢ bezposrednio do ztgcza diagnostycznego przy
ztaczu fieldbus MF.. / MQ.. . Klawiature mozna podigczy¢ réwniez za pomoca kabla
przediuzajacego o diugosci 5 m (opcja DKG60B).

~0

DKG60B

1188441227

11.2.2 Funkcje
Klawiatura DBG umozliwia reczne sterowanie napedem MOVIMOT® i oferuje
wymienione ponizej funkcje:
» Parametryzacja napedéw MOVIMOT®
» Sterowanie napedami za posrednictwem klawiatury
+  Wyswietlanie danych procesowych (tryb monitora)

» Diagnostyka potaczenia bus
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11.2.3 Uktad klawiszy DBG

Ponizsza ilustracja przedstawia ukfad klawiszy na klawiaturze DBG:

(2]
(4]

(3]

[6]

1]  Klawisz
2] Klawisz
3] Klawisz
[4]  Kawisz (D)
[5]  Klawisz <0> — <9>
[6] Klawisz (+-)
7 Kiawisz(4)
8] Klawisz
[9] Klawisz
Klawisz
Kiawisz (})
Kiawisz (. )

(10]

(1]

(12]

[7]
(8]
9]

(1]

(2]

341827339

Stop

Kasowanie ostatnio wprowadzonych danych
Wybér jezyka

Zmiana menu

Cyfry0-9

Zmiana znaku liczbowego

Strzatka w gore, jeden punkt w menu wyzej
Start

OK, potwierdzi¢ wprowadzenie danych
Aktywowanie menu kontekstowego
Strzatka w dot, jeden punkt w menu nizej

Przecinek dziesietny
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11.2.4 Wybér zadanego jezyka

Podczas pierwszego wigczania lub po aktywowaniu fabrycznego stanu klawiatury DBG,
na wyswietlaczu, na kilka sekund pojawi sie nastepujacy komunikat:

SEW
EURODRIVE

Nastepnie na wyswietlaczu pojawi sie symbol wyboru jezyka.

Aby wybra¢ Zzadany jezyk nalezy postepowac w nastepujacy sposob:

* Nacisng¢ klawisz .

Na wyswietlaczu pojawi sie lista z dostepnymi jezykami.

» Za pomocg klawisza @ lub klawisza @ nalezy wybra¢ zgdany jezyk obstugi.
» Za pomocg klawisza nalezy potwierdzi¢ wybér jezyka.

Na wyswietlaczu pojawi sie wskazanie podstawowe w wybranym jezyku.

341888523
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11.2.5 Tryb monitora

Aktywowanie * Podtaczyc¢ klawiature DBG do ztgcza diagnostycznego przy ztgczu fieldbus.

Najpierw, przez kilka sekund wyswietlane bedzie oznaczenie typu podtgczonego
napedu MOVIMOT®. Nastepnie klawiatura DBG przejdzie do trybu monitora.

MONITOR

PI1 PI2 PI3
0000 0000 0000
Status / blad

TRYB RECZNY MONITOR
PO1 P02 PO3
0000 0000 0000

Oms n=% / blad

DBG-DOSTARCZ.
USTAWIENIE URZADZ.

1213961995

Aby przejs¢ z dowolnego trybu pracy na tryb pracy monitora, nalezy postepowac
w podany ponizej sposéb:

* Zapomocg klawisza wywota¢ menu kontekstowe.

* Aby w menu kontekstowym wybra¢ punkt "MONITOR", nalezy uzyé¢ klawiszy ze
strzatkami @ lub

» Za pomocg klawisza potwierdzi¢ wybdér.
Klawiatura pracuje teraz w trybie monitora.

W trybie monitora wyswietlane sg wyjsciowe dane procesowe (PO) oraz wejsciowe
dane procesowe (Pl) w 2 odrebnych menu.

Z menu kontekstowego przechodzi sie do okna danych PO.

* Nacisng¢ klawisz @ aby przejs¢ z okna danych PO do pola przesytu danych PI.
* Aby powrdci¢ do pola przesytu danych PO, nalezy nacisna¢ klawisz @

Powrét do menu kontekstowego odbywa sie po nacisnieciu na klawisz lub

klawisz .

122 Podrecznik — Ztacza PROFIBUS, rozdzielacze polowe




Panele sterowania >\ /é 11
Klawiatura DBG — e

Wskazanie

Wyjsciowe dane procesowe
Wskazanie dla wyjsciowych danych procesowych zawiera nastepujgce informacije:

MONITOR

PO1 PO2 PO3
0000 0000 0000
Oms n=0% / btad

1214829451

+ PO1 = Stowo sterujace

+ PO2 = Predkos¢ obrotowa (%)

+ PO3 =Rampa

Dodatkowo wyswietlane sg informacje:
* Rampaw ms

* Predkosc¢ obrotowa w %

* W przypadku btedu, wyswietlany jest na zmiane numer btedu oraz komunikat
o btedzie

Wejsciowe dane procesowe
Wskazanie dla wejsciowych danych procesowych zawiera nastepujgce informacje:

MONITOR
PI1 PI2 PI3

0000 0000 0000
Status / blad

1214716171

* PI1 = Stowo statusowe 1

* PI2 = Prad wyjsciowy

* PI3 = Stowo statusowe 2

Dodatkowo wys$wietlane sg informacje:

* W wierszu statusu okna Pl wy swietlany jest status lub

+ w przypadku btedu, wyswietlany jest na zmiange numer btedu oraz komunikat
0 btedzie
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11.2.6 Tryb sterowania recznego

Aktywowanie * Podtaczy¢ DBG do ztgcza diagnostycznego modutu.

Najpierw, przez kilka sekund wyswietlane bedzie oznaczenie typu podtgczonego
napedu MOVIMOT®. Nastepnie klawiatura DBG przejdzie do trybu monitora.

TRYB RECZNY @ TRYB RECZNY

MONITOR IN% RAMPY PR.OBR.S%
DBG-DOSTARCZ. e 0 1000 O
USTAWIENIE URZADZ. @

1214980491

Przejscie do trybu sterowania recznego odbywa sie w podany ponizej sposob:
1. Za pomocg klawisza wywotaé menu kontekstowe.

2. Aby w menu kontekstowym wybra¢ punkt "TRYB RECZNY" nalezy uzy¢ klawiszy ze
strzatkami @ lub

3. Za pomoca klawisza potwierdzi¢ wybor.
Klawiatura pracuje teraz w trybie obstugi reczne;.

WSKAZOWKA
P Jesli naped jest odblokowany w trybie automatycznym (trybie pracy z magistralg), nie
1 mozna przejs¢ do trybu recznego.
W tym przypadku przez 2 sekundy wyswietlany jest komunikat "TRYB RECZNY
WSKAZOWKA 17: WYMAGANE WYL.", a klawiatura DBG powréci do menu
kontekstowego.
Wskazanie Wskazanie w trybie sterowania recznego zawiera nastepujace informacje:

TRYB RECZNY

IN% RAMPY PR.OBR. %

0 10000 0
ZEZWOLENIE/BRAK ZEZWOLENIA

1215017739

+ Warto$¢ wskazywana: prad wyjsciowy w % z Iy
+  Wartos¢ nastawcza: czas rampy w ms (wartos¢ domysina 10000 ms)
»  Wartos¢ nastawcza: predkos¢ obrotowa w % (wartos¢ domysina 0 %)
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Obstuga W menu "TRYB RECZNY" oferowane sg nastepujace funkcje:
Wprowadzanie Za pomoca klawisza @ lub klawisza @ nalezy ustawi¢
wartosci zadanej wartos¢ zadang predkosci obrotowej w % lub wprowadzi¢
predkosci obrotowe;j wartosé za pomoca klawiszy numerycznych <0> — <9>,
w % Za pomocg klawisza @ zmieniany jest kierunek obrotéw
napedu.
Za pomocg klawisza potwierdzi¢ wprowadzong wartos¢.
Zmiana menu Aby przej$¢ do menu wprowadzania czasu rampy, nalezy
nacisng¢ na klawisz @
Ustawianie czasu Za pomoca klawisza @ lub klawisza @ nalezy ustawi¢
rampy czas rampy lub wprowadzi¢ warto$¢ za pomoca klawiszy
numerycznych <0> — <9>.
Za pomocag klawisza potwierdzi¢ wprowadzong wartosc¢.
Rozruch napedu Aby uruchomi¢ naped, nalezy nacisna¢ klawisz .
W wierszu stanu widoczne bedzie state wskazanie
"ZEZWOLENIE".

Podczas eksploataciji, klawiatura bedzie wskazywac¢ aktualng,
wartos$¢ natezenia pradu silnika w [%] dla pradu
znamionowedo silnika ly.

Zatrzymanie napedu  Aby zatrzymaé naped, nalezy nacisng¢ klawisz .

W linii statusowej widoczny bedzie pulsujacy komunikat
"BRAK ZEZWOLENIA" .

A ZAGROZENIE!

Podczas opuszczania trybu obstugi recznej wyswietlane jest zapytanie : "Aktywowac
tryb automatyczny?"

Po wybraniu polecenia "OK", naped przetaczany jest natychmiast na tryb sterowania
automatycznego.

Jesli naped jest przy tym odblokowany poprzez sygnaty magistrali bus, wéwczas moze
doj$¢ do niezamierzonego rozruchu.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek zmiazdzenia.

* Przed deaktywacjg trybu sterowania recznego, sygnaty binarne lub dane
procesowe nalezy ustawi¢ w taki sposob, aby naped nie zostat odblokowany.

+ Sygnaly binarne lub dane procesowe mozna zmienia¢ dopiero po deaktywowaniu
trybu sterowania recznego.

Podrecznik — Ztacza PROFIBUS, rozdzielacze polowe 125




11 >\ /é Panele sterowania

- > Klawiatura DBG
Deaktywowanie Za pomocg klawisza lub klawisza deaktywowac
trybu sterowania tryb sterowania recznego.
recznego Pojawi sie zapytanie:

"AKTYWOWAC TRYB AUTO?"

* Po nacisnieciu klawisza , nastepuje powr6t do trybu
sterowania recznego.

* Po nacisnieciu klawisza , dezaktywowany jest tryb
sterowania recznego i nastepuje przejscie do trybu
sterowania automatycznego.

Pojawia sie menu kontekstowe.
Resetowanie Jesli w trybie recznym wystgpi btad, na wyswietlaczu pojawi
btedéw sie okno btedu. W wierszu stanu okna btedéw wyswietlany
jest na zmiane (cykl 2 sek.) numer btedu lub komunikat
o btedzie.

Nacisniecie na klawisz , spowoduje wyjscie z okna btedu
i skasowanie btedu.
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12  Profil urzadzenia MOVILINK®
12.1 Kodowanie danych procesowych

Te same dane procesowe sg uzywane dla sterowania oraz wprowadzania wartosci
zadanych przy wszystkich systemach komunikacji. Kodowanie danych procesowych
przebiega zgodnie z ujednoliconym profilem MOVILINK® dla falownikow SEW.
W przypadku urzgdzenia MOVIMOT® rozréznia sie zasadniczo dwa odrebne warianty:

» 2 stowa danych procesowych (2 PD)
» 3 stowa danych procesowych (3 PD)

Master
PO > MOVIMOT®
po1 |
PI1 |
1191917323

PO = Wyjsciowe dane procesowe Pl = Wejsciowe dane procesowe
PO1 = Stowo sterujace PI1 = Stowo statusowe 1
PO2 = Predkos$¢ obrotowa (%) PI2 = Prad wyjSciowy
PO3 = Rampa PI3 = Stowo statusowe 2

12.1.1 2 stowa danych procesowych

W przypadku sterowania falownikiem MOVIMOT® poprzez 2 stowa danych
procesowych, ukfad nadrzednego sterowania przesyta wyjsciowe dane procesowe
"Stowo sterujace" i "Predkosé obrotowa [%]" do MOVIMOT®. Falownik MOVIMOT®
przesyta do uktadu sterowania nadrzednego wejsciowe dane procesowe "Stowo
statusowe 1" oraz "Prad wyjsciowy".

12.1.2 3 stowa danych procesowych

W przypadku sterowania przez 3 stowa danych procesowych jako dodatkowe stowo
procesowych danych wyjSciowych wysytana jest rampa a jako trzecie stowo
procesowych danych wejsciowych przesytane jest stowo statusowe 2.
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12

12.1.3 Wyjsciowe dane procesowe

Wyjsciowe dane procesowe przekazywane sg poprzez nadrzedne sterowanie do
falownika MOVIMOT® (informacje dot. sterowania i wartosci zadane). Dane te
zadziatajg w MOVIMOT® tylko wtedy, gdy adres RS-485 w MOVIMOT® (przetaczniki
DIP S1/1 do S1/4) ustawiony zostat inaczej niz na 0.

Naped MOVIMOT®  moze by¢ sterowany nastepujgcymi wyjsciowymi danymi
procesowymi:

+ PO1: Stowo sterujace
» PO2: Predkos¢ obrotowa [%] (wartos¢ zadana)
+ PO3: Rampa

Wirtualny zacisk do zwalniania hamulca bez
odblokowywania napedu, tylko w przypadku ustawienia
przetacznika MOVIMOT® S2/2 = "ON"

(przestrzegac¢ informaciji z instrukcji obstugi MOVIMOT®)

Bazowy blok sterujacy

15 | 14 | 13 12 1 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

"110"=
PO1: Stowo _ zezwolenie
sterujgce zarezerwowane dla funkcji dodatkowych = "0" "= zarezer'\'/z)?wany - w przeciwnym
Reset wypadku
zatrzymanie

PO2: Wartosé Warto$¢ procentowa ze znakiem liczbowym / 0,0061 %
zadana ] Przyktad: -80 % / 0.0061 % = - 13115 = CCCby,¢y
PO3: Rampa [ Czas potrzebny na zmiane czestotliwosci od 0 do 50 Hz w ms (zakres: 100...10000 ms)
(tylko dla = Przyktad: 2,0 s = 2000 ms = 07D0pey

protokotu 3 stow)

Stowo sterujgce bit 0 — 2
Wprowadzenie komendy sterujgcej "Zezwolenie" nastepuje z bitami 0 — 2 poprzez
wprowadzenie stowa sterujgcego = 0006, Aby odblokowac¢ naped MOVIMOT®,
zacisk wejsciowy PRAWO i/ lub LEWO (zmostkowany) musi by¢ zatgczony na +24 V.

Komenda sterujgca "Stop" nastepuje po zresetowaniu bitu 2 = "0". Ze wzgledu na
kompatybilno$¢ z innymi urzgdzeniami z rodziny falownikéw SEW, nalezy stosowac
komende zatrzymujaca 0002, Zasadniczo urzadzenie MOVIMOT® powoduje,
niezaleznie od stanu bitu 0 i bitu 1, jesli bit 2 = "0" zatrzymanie z aktualng rampa.

Stowo sterujace, W przypadku wystgpienia btedu, mozna skasowac¢ go poprzez bit 6 = "1" (Reset). Wolne
Bit 6 = Reset bity sterujgce powinny wskazywac¢ ze wzgledu na kompatybilnos¢ wartosc "0".

Predkos¢ Wartos¢ zadana predkosci obrotowej wprowadzana jest relatywnie w formie
obrotowa [%] procentowej i odnosi sie do maksymalnej predkosci obrotowej, ustawionej za pomocag

potencjometru wartosci zadanych f1.

Kodowanie: CO000y,ex = -100 % (lewe obroty)
4000pex = +100 % (prawe obroty)
-> 1 jednostka = 0,0061 %

Przyktad: 80 % frax, Kierunek obrotow W LEWO:
Przeliczanie: -80 % /0,0061 = -131154, = CCCb5} o
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Profil urzadzenia MOVILINK® 12
Kodowanie danych procesowych

Rampa W przypadku wymiany danych procesowych poprzez 3 trzy dane procesowe,
przekazywana jest aktualna rampa w stowie wyjsciowym danych procesowych PO3.
W przypadku sterowania napedu MOVIMOT® za pomoca 2 stéw danych procesowych,
uzywana jest rampa ustawiona za pomocg przetgcznika t1

Kodowanie: 1 jednostka = 1 ms
Zakres: 100 — 10000 ms
Przyktad: 2,0 s =2000 ms = 20004, = 07D0ex

12.1.4 Wejsciowe dane procesowe

Falownik MOVIMOT® odsyta do nadrzednego uktadu sterowania wejsciowe dane
procesowe. Wejsciowe dane procesowe ztozone sg z informacji o stanie i wartosciach
rzeczywistych. Nastepujace wejsciowe dane procesowe obstugiwane sg przez naped
MOVIMOT®:

* PI1: Stowo statusowe 1
* PI2: Prad wyjsciowy
* PI3: Stowo statusowe 2
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Kodowanie danych procesowych

12

1514131211 |10]| 9 | 8 [ 7 | 6 | S | 4| 3

Stan urzadzenia (bit 5 = "0")
0 = Falownik nie gotowy
2 = Brak zezwolenia
Pl1: Stowo ] 4 = zezwoli¢
statusowe 1

Numer btedu (bit 5 ="1")

PI2: Wartos¢ _| 16 bitowy integrator ze znakiem liczby x 0,1 % Iy
rzeczywista pradu Przyktad: 0320, = 800 x 0,1 % Iy = 80 % Iy

15(14 131211 |10]| 9 | 8 [ 7 | 6 | S | 4| 3

PI13: Stowo

statusowe 2
(tylko w przypadku —
protokotu 3 stéw)

Zezwolenie dla regulatora
= nq

Zezwolenie dla urzadzenia
= nq

Odblokowanie danych PO
= nqn

zarezerwowany

Zarezerwowany

Btad/Ostrzezenie = "1"

zZarezerwowany

Zarezerwowany

Zezwolenie dla regulatora
= nqn

Zezwolenie dla urzadzenia
= nqn

Odblokowanie danych PO
= nqn

zarezerwowany

Zarezerwowany

Btad/Ostrzezenie = "1"

zarezerwowany

Zarezerwowany

01 (hamulec)
"1" = hamulec zamkniety,
"0" = hamulec zwolniony

02 (gotowy do pracy)

11 (prawo)

12 (lewo)

13 (warto$¢ zadana 2)

zarezerwowany 0
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Profil urzadzenia MOVILINK® 12
Przyktad programu w potgczeniu z Simatic S7 i fieldbus

12.2 Przykiad programu w potfaczeniu z Simatic S7 i fieldbus

Przedstawiony ponizej przyktad programu Simatic S7 dla sterownika PLC pokazuje
wyraznie proces przetwarzania danych oraz cyfrowe wejscia i wyjscia ztgcza fieldbus

MF..

WSKAZOWKA!
P Przykfad ten pokazuje jedynie ogdlne zasady tworzenia programu PLC. Firma SEW-
1 EURODRIVE nie bierze odpowiedzialnosci za tre$¢ programu.

12.2.1 Przyporzadkowanie adresu danych procesowych w urzadzeniu automatyzacyjnym

W przyktadzie dane procesowe zigcza fieldbus MOVIMOT® zapisane sg w strefie
pamieci PLC PW132 — PW136.

Dodatkowe stowo wejsé/wyjs¢ zarzadzane jest w AW 100 i EW 100.

Master
[1]
[[Aaw100|1pO MOVIMOT® + MF..
2l |_Aw132 |}Po1 PO
AW134 PO2
Awizs |1po3 [ pot [ po2 | Po3
EW100 }D' [ en [ P2 [ PB
[3H|_EW132 | PN - PI
EW134 |[PI2
|| Ew1se _|IPI3 [
—~—
1192075019
[11 Zakres adresu PO Wyjsciowe dane procesowe Pl Wejsciowe dane procesowe
[2] Adresy wyjsciowe PO1 Stowo sterujace PI1 Stowo statusowe 1
[3] Adresy wejsciowe PO2 Predkos¢ obrotowa [%] PI2  Prad wyjsciowy
PO3 Rampa PI3  Stowo statusowe 2
DO  Wyjscia cyfrowe DI Wejscia cyfrowe

12.2.2 Przetwarzanie cyfrowych wej$¢/wyjs¢ w ztaczu fieldbus MF..
Powigzanie AND cyfrowych wejs¢ DI 0 — 3 steruje cyfrowe wyjscia DO 0i DO 1w MF..:

U E 100.0 // Jesli DI 0 = "1"
U E 100.1  // DI 1 = "1"
U E 100.2 // DI 2 = "1"
U E 100.3  // DI 3 = "1"
= A 100.0 // to DO 0 = "1™
= A 100.1 // DO 1 = "1"
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Profil urzadzenia MOVILINK®
Przyktad programu w potgczeniu z Simatic S7 i fieldbus

12.2.3 Sterowanie MOVIMOT®

Przez wejscie DIO udzielane jest pozwolenie dla napedu MOVIMOT®:

+ E 100.0 = "0": Polecenie sterujace "Zatrzymanie"

+ E 100.0 = "1": Polecenie sterujgce "Zezwolenie"

Przez wejscie DI1 wprowadza sie kierunek obrotow i predkos¢ obrotowa:
»+ E100.1 ="0" 50 % faks Prawe obroty
+ E100.1="1":50 % f ks Lewe obroty

Naped zostanie przyspieszony lub spowolniony za pomoca rampy integratora,

wynoszace;j 1

Procesowe dane wejsciowe zapisane bedg przejsciowo w celu dalszego przetwarzania

S.

w stowie znaczacym od 20 do 24.

U

SPB

SPA

ZEZW. :L

ZAD.: U

WART.RZECZ. :
T

L= Il N e B N

E 100.0
ZEZW.
W#16#2
POW 132
ZAD.

W#16#6
POW 132

E 100.1
LINK

W#16#2000

POW 134

WART .RZECZ.

W#16#E000

PAW 134

L1000
POW 136

PIW 132
MW 20
PIW 134
MW 22
PIW 136
MW 24

//

//
//

//
//

//
//

//
//

//
//

//
//

//
//
//
//
//
//

Poprzez wejscie 100.0 wyda¢ polecenie sterujace
"Zezwolenie"

Polecenie sterujace "Zatrzymanie"
Wpisa¢ w POl (stowo sterujace 1)

Polecenie MOVIMOT "Zezwolenie" (0006heks)
Wpisa¢ w POl (stowo sterujace 1)

Poprzez wejscie 100.1 ustalié¢ kierunek obrotdw

Jes$li wejscie 100.1 = "1", to ustawione sa lewe
obroty

Zadana predkos$¢ obrotowa = 50% fmaks Prawe obroty
(=2000heks)

wpisa¢ w PO2 (predkos$é obrotowa [%]

Zad. predkos¢ obrotowa = 50% fmaks Lewe obroty
(=E000heks)
wpisa¢ w PA2 (predkosé obrotowa [%])

Rampa = 1ls (1000dez)
wpisaé w PO3 (rampa)

zatadowa¢ PI1 (stowo statusowe 1)
i przejsciowo zapisacd

zatadowa¢ PI2 (prad wyjsciowy)

i przejsciowo zapisacd

zatadowa¢ PI3 (stowo statusowe 2)
i przejsciowo zapisacd
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13 Parametr

13.1 Spis parametrow MQ..

Spis parametrow MQ.. @

Parametr | Oznaczenie Index Jed- Dostep | Default | Znaczenie / zakres wartosci
nostka

010 Status falownika 8310 RO 0 Low Word zakodowane, jak stowo
statusowe 1

011 Tryb pracy 8310 RO . 0 Low Word zakodowane, jak stowo
statusowe 1

012 Status btedow 8310 RO 0 Low Word zakodowane, jak stowo
statusowe 1

013 Aktualny zestaw parametréw 8310 RO 0 Low Word zakodowane, jak stowo
statusowe 1

015 Czas stanu wiaczenia 8328 [s] RO 0

030 Wejscie binarne DIOO 8844 RW . 16 0: Brak funkgc;ji

031 Wejscie binarne DIO1 8335 RW 16 ;2 \&ng)é(clizen:(zcgsr n

032 Wejscie binarne DI02 8336 RO 16

033 Wejécie binarne DI03 8337 RO 16

034 Wejscie binarne DI04 8338 RO . 16

035 Wejscie binarne DI05 8339 RO 16

036 Wejscia binarne DI00 — DI05 8334 RO 16

050 Wyjscie binarne DO00 8843 RW . 21 0: Brak funkg;ji

051 Wyjscie binarne DOO1 8350 RW 21 g; \L’JVg'tJ:er'g :Egg

053 Wyjscia binarne DOOO... 8360 RO

070 Typ urzadzenia 8301 RO

076 Oprogramowanie sprzetowe 8300 RO

urzadzenia podstawowego

090 Konfiguracja PD 8451 RO

091 Typ fieldbus 8452 RO

092 Szybkos¢ transmisji fieldbus 8453 RO

093 Adres fieldbus 8454 RO

094 Warto$¢ zadana PO1 8455 RO

095 Wartos$¢ zadana PO2 8456 RO

096 Warto$¢ zadana PO3 8457 RO

097 Wartos¢ rzeczywista PI1 8458 RO

098 Wartos$¢ rzeczywista P12 8459 RO

099 Wartos¢ rzeczywista PI3 8460 RO

504 Nadzorowanie enkodera 8832 RW . 1 0: Wyt.
1: WL

608 Wejscie binarne DIOO 8844 RW . 16 0: Bra‘k fgnkcji

600 Wejscie binarne DI01 8335 RW 16 e hakecie S

601 Wejscie binarne DI02 8336 RO 16

602 Wejécie binarne DI03 8337 RO 16

603 Wejscie binarne DI04 8338 RO . 16

604 Wejscie binarne DI05 8339 RO 16

628 Wyjscie binarne DO00 8843 RW 21 0: Brak funkg;ji

620 Wyjécie binare DO01 8350 RW 21 g; \L’ngtjjrck'g :Egg

802 Ustawienie fabryczne 8594 RRW 0 0: Nie
1: Tak
2: Stan fabryczny

810 Adres RS-485 8597 RO 0
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Spis parametrow MQ..

13 (‘@ Parametr
@

Parametr | Oznaczenie Index Jed- Dostep ' Default | Znaczenie / zakres wartosci
nostka
812 Czas Timeout RS-485 8599 [s] RO 1
819 Czas Timeout fieldbus 8606 [s] RO
831 Reakcja na Timeout fieldbus 8610 RW 10 0: Brak reakgji
10: PO-DATA =0
840 Reset manualny 8617 RW 0: WYL.
1: Wt

870 Opis wartosci zadanych PO1 8304 RO 12 IPOS PO-DATA
871 Opis wartosci zadanych PO2 8305 RO 12 IPOS PO-DATA
872 Opis wartosci zadanych PO3 8306 RO 12 IPOS PO-DATA
873 Opis warto$ci rzeczywistych P11 | 8307 RO 9 IPOS PI-DATA
874 Opis wartosci rzeczywistych PI2 | 8308 RO 9 IPOS PI-DATA
875 Opis wartosci zadanych P13 8309 RO 9 IPOS PI-DATA
- Stowo kontrolne IPOS 8691 RwW 0
- Dtugos$¢ programu IPOS 8695 RW 0
- Zmienna IPOS HO — H127 11000- RwW — Zmienna z ochrong przed zapisem

11127
- Zmienna IPOS H10 — H511 11010- RW 0

11511
- Kod IPOS 16000- RW 0

17023
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Diagnoza bus z MOVITOOLS® =
v
14 Serwis
WSKAZOWKA
° Informacje na temat serwisu i konserwacji falownikéw MOVIMOT® MM..C oraz D
1 umieszczono w odpowiednich instrukcjach obstugi.

14.1 Diagnoza bus z MOVITOOLS®

14.1.1 Diagnoza fieldbus poprzez ztacze diagnostyczne MF.. / MQ..

Uktady fieldbus MF.. / MQ.. posiadajg zlacze diagnostyczne do uruchomienia
i serwisowania napedu. Umozliwia ono jego diagnoze przy pomocy pakietu
oprogramowania do obstugi SEW MOVITOOLS®.

+ * FELDBUSMONITOR - MOVIMOT@ =i

Datei Setup ¢

] WO M |02|:B PE1

A
PA2 |EDDD séssssss |DREHZAHL [%] | "ﬂu whaababs 4 ) |SGAMGSS TROM vI - Im‘n PE2
PA3 |03EE sesrrss- |RAMPE F | rrrrers t4 weeneess o [STATUSWORT 2 'I P Iﬁ PE3

a1 | pAZ | P | PET | PE2 | PE3 |

{"PiDaten | | REGLERFREIGEGEBEN @
(== GERAT FREIGEGEBEN =
STEUERBEFEHL  [Hat oo =] | b PADATEN FREIGEGEBEN
RESET @ STHRUNG / WARNUNG [
GERATEZLISTAND KEINE FREIGABE
DEZ 2 0000000000001 Arimation [

1199394827

Oprogramowanie to pozwala na przeprowadzanie diagnozy wartosci zadanych
i rzeczywistych, ktére wymieniane sg pomiedzy napedem MOVIMOT® a fieldbus

Master.

WSKAZOWKA
° W trybie pracy monitora fieldbus "Sterowanie" mozna bezposrednio kontrolowaé
1 naped MOVIMOT®; patrz rozdziat "Monitor fieldbus w MOVITOOLS®" (— str. 139).
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Struktura ztgcza diagnostycznego
Ztacze diagnostyczne znajduje sie na ptaszczyznie potencjatu 0 a wiec na tym samym
potencjale co elektronika modutu. Dotyczy to wszystkich ztaczy fieldbus MF.. / MQ...
W przypadku ztacz AS-Interface na MFK.. ztacze diagnostyczne znajduje sie na
potencjale MOVIMOT®.

Zigcze dostepne jest za posrednictwem 4-pinowego ztgcza wtykowego RJ10. Zigcze to
znajduje sie pod dtawikiem na pokrywie modutu.

GND RS- RS+ +5V

<\ />
4]3]2]1]

1194294027

Konwerter ztgcza
Potaczenie ztgcza diagnostycznego z komputerem PC mozna zrealizowa¢ za pomocg
nastepujacych opcji:
» USB11A ze ztaczem USB, nr katalogowy 0 824 831 1
+ UWS21B ze ztgczem szeregowym RS-232, nr katalogowy 1 820 456 2

USB11A ®®®
USB — RJ10 Ceee
—— MF../MQ
MOVITOOLS
UWS21B
RS-232 o R0

1195112331

Zakres wyposazenia:

» Konwerter ztgcza

+ Kabel ze ztgczem wtykowym RJ10

» Kabel interfejsu USB (USB11A) lub RS-232 (UWS21B)
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Istotne parametry diagnostyczne
Oprogramowanie MOVITOOLS®-Shell umozliwia diagnoze napedu MOVIMOT®
poprzez zlgcze diagnostyczne sposréd ztgcz fieldbus MF..

Wartosci wskazan
- 00. Wartosci
procesowe

Wartosci wskazan
- 01. Wskazania
stanu

Warto$ci wskazan
- 04. Opcja wejsc
binarnych

Warto$ci wskazan
- 06. Opcja wyjsc
binarnych

Naped MOVIMOT® jako wartos¢ procesowg odesle prad wyjsciowy.

Numer menu
004

Nazwa parametru

Prad wyjsciowy [% In]

Index
8321

Znaczenie / Dostepnos¢é
Prad wyjsciowy MOVIMOT®

Status MOVIMOT®

jest w catosci dostepny i przedstawiany we wskazaniu statusu.

Numer menu Nazwa parametru Index Znaczenie / Dostepnos¢
010 Status falownika 8310 Status falownika MOVIMOT®
011 Tryb pracy 8310 Tryb pracy MOVIMOT®

012 Status btedow 8310 Status btedéw MOVIMOT®

Cyfrowe wejscia ztaczy fieldbus MF.. wyswietlane sa jako opcjonalne wejscia napedu
MOVIMOT®. Poniewaz te wejscia nie majg bezposredniego wptywu na naped
MOVIMOT®, obsadzenie zaciskow ustawione jest na "bez funkcji".

Numer menu Nazwa parametru Index Znaczenie / Dostepnos¢

040 Wejécia binarne DI10 8340 Status wejs¢ binarnych MF.. DIO
041 Wejscia binarne DI11 8341 Status wejs¢ binarnych MF.. DI1
042 Wejscia binarne DI12 8342 Status wejs¢ binarnych MF.. DI2
043 Wejécia binarne DI13 8343 Status wejs¢ binarnych MF.. DI3
044 Wejscia binarne DI14 8344 Status wejs¢ binarnych MF.. DI4
045 Wejscia binarne DI15 8345 Status wejs¢ binarnych MF.. DI5
048 Wejscia binarne DI10 ..DI17 | 8348 Stan wszystkich wej$¢ binarnych

Cyfrowe wyjscia ztaczy fieldbus MF.. wyswietlane sg jako opcjonalne wyjscia napedu
MOVIMOT®. Poniewaz te wyjscia nie majg bezposredniego wptywu na naped
MOVIMOT®, obsadzenie zaciskow ustawione jest na "bez funkcji".

Numer menu Nazwa parametru Index Znaczenie / Dostepnos¢

060 Wyijécia binarne 8352 Status wyj$¢ binarnych MF.. DOO
DO10

061 Wyijscia binarne 8353 Status wyjs¢ binarnych MF.. DO
DO11

068 Wyjscia binarne 8360 Status wyjs$¢ binarnych MF.. DOO i DO1

DO10 do DO17
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Wartosci wskazan

Wsrdd danych urzadzenia wyswietlane sg informacje dot. MOVIMOT® ztacza fieldbus

- 07. Dane MF.. .
urzgdzenia : >
Numer menu Nazwa parametru Index Znaczenie / Dostepnosé
070 Typ urzadzenia 8301 Typ urzadzenia MOVIMOT®
072 Opcja 1 8362 Typ opcji urzadzenia 1 = typ MF..
074 Oprogramowanie 8364 Numer kat. oprogramowania sprzetowego
sprzetowe opcji 1 MF..
076 Oprogramowanie 8300 Numer kat. oprogramowania sprzetowego
sprzetowe MOVIMOT®
urzadzenia
podstawowego

Wartosci wskazan
- 09. Diagnoza bus

Ten punkt menu reprezentuje wszystki

e dane fieldbus.

Numer menu Nazwa parametru Index Znaczenie / Dostepnos¢

090 Konfiguracja PD 8451 Ustawiona konfiguracja PD dla MOVIMOT®

091 Typ magistrali 8452 Typ fieldbus w MF..
polowej

092 Szybkos$¢ transmis;ji 8453 Szybkos¢ transmisji w MF..
fieldbus

093 Adres fieldbus 8454 Adres fieldbus w MF.. dla przetacznikéw DIP

094 PO1 Warto$¢ zadana = 8455 Warto$¢ zadana PO1 od fieldbus Master do
[heks] MOVIMOT®

095 PO2 Warto$¢ zadana = 8456 Warto$¢ zadana PO2 od fieldbus Master do
[hex] MOVIMOT®

096 PO3 Wartos¢ zadana = 8457 Warto$¢ zadana PO3 od fieldbus Master do
[heks] MOVIMOT®

097 P11 Wartos¢ rzecz. 8458 Wartos$¢ rzeczywista PI1 od MOVIMOT® do
[heks] fieldbus Master

098 P12 Wartos¢ rzecz. 8459 Wartos$¢ rzeczywista P12 od MOVIMOT® do
[heks] fieldbus Master

099 P13 Wartos¢ rzecz. 8460 Wartos¢ rzeczywista PI3 od MOVIMOT® do

[hex]

fieldbus Master
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Monitor fieldbus w MOVITOOLS®

Monitor fieldbus w MOVITOOLS® umozliwia komfortowe sterowanie i wizualizacje
cyklicznych danych procesowych MOVIMOT®.

+* FELDBLISMONITOR - MOVIMOT® ] =lcix]|
Datei Setup 7
Monitorhetsieh

PA1 |0002 sessssss Wﬂ Srssbes bon
PA2 |EODD ssessses [DREHZAHL [%] ¥ | b sabass e 8] |SGANGSSTROM vI [rerrem Im‘D PE2
PA3 |03EE sesrrss- |RAMPE T | e e weerers wem [STATUSWORT 2 vl - Im PE3

Pal | raz2 | Pid | PE1 | FE2 | PE3 |
"PaDaten || | REGLERFREIGEGEBEN L
(=== GERAT FREIGEGEBEN
STEUERBEFEHL  [Hat oo =] |f}; f:ﬂ PADATEN FREIGEGEREN
RESET @ tsssssd | STHRUNG / WARNUNG @
GERATEZUSTAND KEINE FREIGABE
DEZ 2 R 000000000000001 [ Animation [

1199394827

Wrtasciwo$ci + prosta obstuga

+ proste wdrozenie w funkcje sterujgce takze bez podigczenia do fieldbus
(przygotowanie do uruchomienia)

« integracja w ptaszczyzne obstugi SEW MOVITOOLS®
« proste i szybkie usuwanie usterek
* najkrétsza faza projektowania
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Dziatanie monitora
fieldbus

Monitor fieldbus
w trybie pracy -
sterowanie

Dzieki monitorowi fieldbus uzytkownik ma do dyspozycji sprawne narzedzie do
uruchomienia urzadzenia i usuwania btedéw. Dzieki niemu mozna wyswietla¢
i interpretowaé dane procesowe wymieniane cyklicznie pomiedzy przetwornicg
a sterowaniem.

Monitor fieldbus pozwala nie tylko obserwacje pracy magistrali z punktu widzenia
pasywnego urzadzenia abonenckiego, lecz umozliwia aktywne sterowanie falownika.

Dzieki temu uzytkownik ma nastepujace mozliwosci:

« w istniejacej instalacji przeja¢ interaktywnie sterowanie falownika i w ten sposdéb
sprawdzi¢ dziatanie napedu.

» przeprowadzi¢ uprzednio (a wiec zanim instalacja i Master magistrali polowej zaczng
funkcjonowac) symulacje sposobu dziatania pojedynczego napedu i w ten sposob
przetestowac funkcje sterowanie jeszcze przed uruchomieniem.

(1] (2]

« FELDAUSMONITOR - MOVIMOTE =100 x|
Ratei Zehp 7

Steuverbeliisab

PA1 [0006 weesaas [STEUERWDRT 1 =] avserasasaase PR 1 111111 1] [P i Y
N
PA2 [0 seeveres [EEIETENE 7] svevrersrron w saresss: oo EISGANGISTRON =] vovsss [GTTE PER

PA3 |O3EE weessess [RAMPE | aesrensanrnes 2 seaernees sae|STATUSWORT 2 v] e [(EQ7  PE3
3 — S 4
[3] Pt PR e | A = = [4]
Busdatan AEGLER FREIGEGEBEN
DREHZAHL [%]
bschaahitan GEFAT FREIGEGEBEN
[5] —m— 2 s e | Pt DATEN FREIGEGEREN «——[5]
STORALMG S wWARHUNG [ ]
GERATEZUSTAND FREIGABE [VFC)
DEZ B1%2 8IH 0010000000000000 Animaticn
| owne [T =R
1199400843

[1] Dane PO ze sterowania

[2] Dane PI z falownika do sterowania

[3] Aktualna warto$ci HEX wyjsciowych danych procesowych (z mozliwo$cig edyc;ji)
[4] Aktualna wartosci HEX wej$ciowych danych procesowych

[6] Wskazanie chwilowego ustawienia
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14.1.2 Tabela bledéw ztaczy fieldbus

Kod btedu/Oznaczenie

Reakcja

Przyczyna

<P

Srodki zaradcze

10 IPOSILLOP Zatrzymanie programu ¢ Btad w programie IPOS, blizszych | « Naprawi¢ program IPOS, zatadowac¢
IPOS danych dostarcza zmienna IPOS i przeprowadzi¢ reset
DO =0 H469
14 Btad enkodera Zatrzymanie *  Przerwanie jednego lub obu * Sprawdzenie pofaczenia
komunikacji potaczen z czujnikiem elektrycznego pomiedzy MQ..
z MOVIMOT® a enkoderem
17 Stack Overflow DO=0 »  Zaktécenie elektroniki falownika, *  Sprawdzi¢ uziemienie i ekrano-
ewent. na skutek oddziatywan wanie, w razie potrzeby poprawi¢
18 Stack Underflow EMC * W razie ponownego wystgpienia
19 NMI btedu skonsultowac¢ sie z serwisem
" SEW
20 Undefined
Opcode
21 Protection Fault
22 lllegal Word
Operand Access
23 lllegal Instruction
Access
24 lllegal External
Bus Access
25 EEPROM * Btad podczas dostepu do *  Przywofaé nastawe fabryczng "Stan
EEPROM fabryczny", przeprowadzi¢ reset
i ponowng parametryzacje (uwaga:
program IPOS zostanie przy tym
skasowany)
* W razie ponownego wystgpienia
btedu skonsultowac¢ sie z serwisem
SEW
28 Fieldbus-Timeout | Wyjsciowe dane * W ramach zaprojektowanej *  Sprawdzi¢ program komunikacyjny
procesowe =0 czutosci progowej nie doszto do Master'a
DO =0 komunikacji miedzy urzadzeniami
(mozliwos¢ Master i Slave
wytaczenia)
32 Przepetnienie Zatrzymanie programu | « Naruszenie zasad programowania |« Sprawdzié i skorygowa¢ program
indeksu IPOS IPOS spowodowato przepetnienie stosu uzytkowy IPOS
DO=0 systemowego
37 Blad watchdog Zatrzymanie * Btad podczas wykonywania « Zasiegna¢ porady w serwisie SEW.
komunikacji programu systemowego
. z MOVIMOT® . .
41 Opcja Watchdog DO =0 * IPOS-Watchdog, czas « Sprawdzi¢ czas ustawiony
wykonywania programu w IPOS w poleceniu "_WdOn()"
jest dtuzszy niz ustawiony czas
watchdog
45 Btad inicjalizacji * Btad po wykonaniu testu * Wykona¢ reset; w razie ponownego
samoczynnego w procedurze wystgpienia btedu skonsultowac sie
resetujgcej z serwisem SEW
77 Bledna wartos¢ Zatrzymanie programu  *+ Dokonano préby ustawienia «  Skontrolowa¢ wartosci zapisu
sterujagca IPOS IPOS nieaktualnego trybu zewnetrznego ukfadu sterujacego
DO =0 automatycznego.
83 Zwarcie na brak » Zwarcie DOO, DO1 lub napiecia *  Sprawdzi¢ okablowanie / obcigzenie
wyjsciu zasilajgcego czujnikdw VO24. wyjs¢ DOO i DO1 oraz napiecie
zasilajace czujnikow.
91 Btad systemowy | brak « Jedno lub kilka urzadzenh *  Sprawdzi¢ napiecie zasilajgce
abonenckich (MOVIMOT®) nie i okablowanie RS-485
mogty skomunikowac¢ sie z MQ.. *  Sprawdzi¢ adresy zaprojektowanych
w czasie timeout. urzadzen abonenckich
97 Kopiowanie Zatrzymanie »  Wystapit blad podczas kopiowania | *  Sprébowa¢ ponownie skopiowac
danych komunikacji zestawu danych. Dane nie sg dane; przeprowadzi¢ uprzednio
z MOVIMOT® zgodne. nastawe fabryczng "Stan fabryczny"
DO =0 oraz reset.
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Serwis
Magazynowanie dtugoterminowe

14.2 Magazynowanie dfugoterminowe

W przypadku magazynowania dlugoterminowego nalezy przytaczaé urzadzenia
z falownikiem (w celu ich konserwaciji) z czestotliwoscig co dwa lata na co najmniej
5 minut do napiecia sieciowego. W przeciwnym razie skroci sie zywotnosé urzadzenia.

14.3 Sposob postepowania w przypadku nie wykonanej konserwacji

Falowniki zawierajg kondensatory elektrolityczne, ktére po odigczeniu od napiecia
podlegaja procesowi starzenia. Efekt ten moze prowadzi¢c do uszkodzenia
kondensatoréw, jesli po diugim magazynowaniu do urzadzenia podtaczone zostanie
bezposrednio napiecie znamionowe.

W przypadku nie wykonania konserwacji, firma SEW-EURODRIVE zaleca, aby napiecie
sieciowe zwiekszaC stopniowo do osiggniecia maksymalnej warto$ci napiecia.
Stopniowe zwiekszanie mozna uzyskaé stosujgc transformator regulacyjny, ktérego
napiecie wyjsciowe ustawiane jest w oparciu o ponizsze zestawienie. Po takiej
regeneracji mozna od razu podja¢ eksploatacje urzadzenia lub kontynuowaé
magazynowanie dtugoterminowe.

Zalecane sg nastepujgce stopniowania:

Urzadzenia 400/500 V AC:

» Stopien 1: 0 V AC do 350 V AC w ciggu kilku sekund
+ Stopien 2: 350 V AC przez 15 minut

+ Stopien 3: 420 V AC przez 15 minut

» Stopien 4: 500 V AC przez 1 godzine

14.4 Ziomowanie

Ten produkt ztozony jest z:

* Zelaza

* aluminium

* miedzi

» tworzywa sztucznego

* komponentow elektronicznych

Prosimy o dokonanie selekcji odpadéw zgodnie z obowigzujacymi przepisami!
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15 Dane techniczne

15.1 Dane techniczne ztacza PROFIBUS MFP..

Specyfikacja elektryczna MFP

Zasilanie elektroniki MFP

U=+24V +/-25%, I <150 mA

Rozdzielenie potencjatu

*  Przylacze PROFIBUS-DP bezpotencjatowe
* pomiedzy obwodem logicznym a napigciem zasilajagcym 24 V
- pomiedzy obwodem logicznym a peryferiami / MOVIMOT® poprzez transoptor

Technika przytaczeniowa magistrali

Ekranowanie

na kazde 2 zaciski sprezynowe dla wchodzgcego i prowadzacego dalej przewodu
magistrali (opcjonalnie M12)

przez metalowe dtawiki kablowe w wersji EMC

Wejscia binarne (czujniki)

Poziom sygnatu

Kompatybilne z PLC wedtug EN 61131-2 (wejscia cyfrowe typu 1), Ri = 3,0 kQ,
Czas odczytu ok.5 ms

15V —+30 V: "1" = styk zamkniety

-3V —+5V:"0" = styk otwarty

Zasilanie czujnikow
Prad znamionowy
Wewnetrzny spadek napiecia

24 V DC wedtug EN 61131-2, odporne na napigcia obce i zwarcia
> 500 mA
maks. 1V

Wyjscia binarne (elementy czynne)
Poziom sygnatu
Prad znamionowy
Prad uptywowy
Wewnetrzny spadek napiecia

Diugos$¢ przewodow RS-485

Kompatybilne z PLC wedtug EN 61131-2, odporne na napigcia obce i zwarcia
"0"=0V;""=24V
500 mA
maks. 0,2 mA
maks. 1V

30 m pomigdzy MFP a MOVIMOT® w przypadku oddzielnego montazu

Temperatura otoczenia

-25°C-60°C

Temperatura magazynowania

Stopien ochrony

-25°C-85°C

IP65 (montaz w module MFZ.., wszystkie przytacza wtykowe uszczelnione)

Specyfikacje PROFIBUS

Warianty protokotéw PROFIBUS

Obstugiwane szybkosci przesytu

PROFIBUS-DP

9,6 kboda — 1,5 Mboda / 3 — 12 Mboda (z automatycznym rozpoznawaniem)

Terminacja magistrali

zintegrowana, przytaczana przez przetacznik DIP wedtug EN 50170 (V2)

Dopuszczalna diugos¢ przewodéw
w PROFIBUS

Numer identyfikacyjny DP

9,6 kboddéw: 1200 m
19,2 kboddw: 1200 m
93,75 kbodow: 1200 m
187,5 kbodéw: 1000 m
500 kboddéw: 400 m
1,5 Mboda: 200 m

12 Mboda: 100 m

W celu dalszego wydtuzania mozna potaczy¢ kilka segmentow przez wzmacniacze
regeneracyjne. Maks. wydtuzenie/gtebokos¢ kaskadowania znajdziesz w podreczni-
kach dot. DP-Master lub modutéw wzmacniaczy regeneracyjnych.

6007 hex (24577 gez)

Konfiguracje DP bez DI/DO

2 PD, konfiguracja: 1134e,, Ogez
3 PD, konfiguracja: 114y, Oger

Konfiguracje DP z DI/DO

2 PD + DI/DO, konfiguracja: 1134e,, 484e,
3 PD + DI/DO, konfiguracja: 114 4e,, 484e
0 PD + DI/DO, konfiguracja: Ogez, 484e2,

Konfiguracje DP z DI

2 PD + DI, konfiguracja: 1134e,, 1646

3 PD + DI, konfiguracja: 1144e,, 164e

0 PD + DI, konfiguracja: Ogez, 164ez,

Konfiguracja uniwersalna, do bezposredniego wprowadzania konfiguracji

Dane uzytkowe Set-Prm

maks. 10 bajtow,

Parametryzacja Hex:

00,00,00,00,00,00,00,00,00,00 Alarm diagnostyczny aktywny (default)
00,01,00,00,00,00,00,00,00,00 Alarm diagnostyczny nie aktywny

Diugos¢ danych diagnostycznych

maks. 8 bajtéw, wraz z 2 bajtami diagnozy wiasciwej dla urzadzenia

Ustawienia adresow

nie jest obstugiwane, ustawienie za pomocg przetacznikéw DIP
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Specyfikacje PROFIBUS
Nazwa pliku GSD SEW_6001.GSD

Nazwa pliku Bitmap SEW6001N.BMP
SEW6001S.BMP
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15.2 Dane techniczne zftacza PROFIBUS MQP..

Specyfikacja elektryczna MQP

Zasilanie elektroniki MQP

U=+24V +/-25%, Ilg <200 mA

Rozdzielenie potencjatu

*  Przylacze PROFIBUS-DP bezpotencjatowe
* pomiedzy obwodem logicznym a napieciem zasilajagcym 24 V
+ pomiedzy obwodem logicznym a peryferiami / MOVIMOT® poprzez transoptor

Technika przytaczeniowa magistrali

na kazde 2 zaciski sprezynowe dla wchodzgcego i prowadzacego dalej przewodu
magistrali (opcjonalnie M12)

Ekranowanie

Wejscia binarne (czujniki)
Poziom sygnatu
Zasilanie czujnikéw

Prad znamionowy
Wewnetrzny spadek napiecia

przez metalowe dtawiki kablowe w wersji EMC

Kompatybilne z PLC wedtug EN 61131-2 (wejscia cyfrowe typu 1), Ri = 3,0 kQ,
Czas odczytu ok.5 ms

15V —+30 V: "1" = styk zamkniety

-3V —+5V:"0" = styk otwarty

24 V DC wedtug EN 61131-2, odporne na napiecia obce i zwarcia
> 500 mA
maks. 1V

Wyjscia binarne (elementy czynne)
Poziom sygnatu
Prad znamionowy
Prad uptywowy
Wewnetrzny spadek napiecia

Kompatybilne z PLC wedtug EN 61131-2, odporne na napiecia obce i zwarcia
"0"=0V,"" =24V
500 mA
maks. 0,2 mA
maks. 1V

Dlugos¢ przewodow RS-485

Temperatura otoczenia

30 m pomiedzy MQP a MOVIMOT® w przypadku oddzielnego montazu
-25°C-60°C

Temperatura magazynowania

-25°C-85°C

Stopien ochrony

Specyfikacje PROFIBUS

IP65 (montaz w module MFZ.., wszystkie przytacza wtykowe uszczelnione)

Warianty protokotéw PROFIBUS

PROFIBUS-DPV1 (alternatywnie PROFIBUS-DP)

Obstugiwane szybkosci przesytu

9,6 kboda — 12 Mbodéw (z automatycznym rozpoznawaniem)

Terminacja magistrali

Dopuszczalna diugosé przewodoéw
w PROFIBUS

zintegrowana, przytaczana przez przetacznik DIP wedtug EN 50170 (V2)

9,6 kboddw: 1200 m
19,2 kbodéw: 1200 m
93,75 kbodow: 1200 m
187,5 kboddéw: 1000 m
500 kboddéw: 400 m
1,5 Mboda: 200 m

12 Mboda: 100 m

W celu dalszego wydtuzania mozna potgczy¢ kilka segmentéw przez wzmacniacze
regeneracyjne. Maks. wydtuzenie/gteboko$¢ kaskadowania znajdziesz w podreczni-
kach dot. DP-Master lub modutéw wzmacniaczy regeneracyjnych.

Numer identyfikacyjny DP

6001}ex (24577 ey)

Konfiguracje DP

1 — 10 stéw danych procesowych z kanatem danych procesowych i bez niego
(patrz rozdziat "Konfiguracja danych procesowych")

Dane uzytkowe Set-Prm

maks. 10 bajtéw, brak funkgcji

Dtugos¢ danych diagnostycznych

6 bajtéw wedtug EN 50170 (V2)

Ustawienia adresow

llos$¢ potaczen réwnolegtych C2

"Set-Slave-Adres" nie jest obstugiwany, ustawienie za pomocg przetacznikéw DIP
2

Obstugiwany rejestr danych Indeks 47

Obstugiwany numer Slot zalecany: 0

Kod producenta 10Ahex (SEW-EURODRIVE)
Profil-ID 0

C2-Response-Timeout 1s

Maks. diugosé¢ kanatu C1 240 bajtow

Maks. diugos¢ kanatu C2 240 bajtow

Nazwa pliku GSD

SEWA6001.GSD (DPV1)
SEW_6001.GSD (DP)

Nazwa pliku Bitmap

SEW6001N.BMP
SEW6001S.BMP
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7 Dane techniczne
7 Dane techniczne rozdzielacza polowego

15.3 Dane techniczne rozdzielacza polowego
15.3.1 Rozdzielacz polowy MF../Z.3., MQ../Z.3.

MF../Z.3.
MQ../Z2.3.
Temperatura otoczenia | -25°C -60 °C
Temperatura -25°C-85°C

magazynowania

Stopien ochrony

IP65 (ztacze fieldbus i przewdd do podtaczenia silnika zamontowany
i przykrecony, wszystkie potaczenia wtykowe uszczelnione)

Zlacze

PROFIBUS, InterBus, DeviceNet, CANopen, AS-Interface

Dopuszczalne diugosci
przewodow silnikowych

Masa

maks. 30 m (z przewodem hybrydowym SEW, typ B)
przy zredukowanym przekroju w przeciwienstwie do przewodu zasilajacego
Zwréci¢ uwage na prawidtowe zabezpieczenie przewodow!

ok. 1,3 kg

15.3.2 Rozdzielacz polowy MF../Z.6., MQ../Z.6.

MF../Z.6.
MQ../Z.6.

Wytacznik serwisowy

Temperatura otoczenia

Przetacznik odtaczajacy obcigzenie i zabezpieczenie przewodu
Typ: ABB MS 325 — 9 + HK20
Uruchamianie wytacznika: czarny/czerwony, z potréjnym zamknieciem

| 25°C-55°C

Temperatura
magazynowania

-25°C-85°C

Stopien ochrony

IP65 (ztacze fieldbus, pokrywa przytacza sieciowego i przewdd do podtaczenia
silnika zamontowany i przykrecony, wszystkie potgczenia wtykowe
uszczelnione)

Zlacze PROFIBUS, InterBus, DeviceNet, CANopen, AS-Interface
Dopuszczalne dtugosci = maks. 30 m (z przewodem hybrydowym SEW, typ B)
przewodow

silnikowych

Masa ok. 3,6 kg

MF../MM..-503-00/Z.7.
MQ../MM..-503-00/Z.7.

Temperatura otoczenia

15.3.3 Rozdzielacz polowy MF../MM../Z.7., MQ../MM../Z.7.

-25 °C — 40 °C (redukcja Py: 3 % Iy na K do maks. 60 °C)

Temperatura
magazynowania

Stopien ochrony

-25°C-85°C

IP65 (ztacze fieldbus, pokrywa przytacza sieciowego i przewdd do podtaczenia
silnika zamontowany i przykrecony, wszystkie potgczenia wtykowe
uszczelnione)

Ziacze

PROFIBUS, InterBus, DeviceNet, CANopen, AS-Interface

Dopuszczalne diugosci
przewodow
silnikowych

Masa

15 m (z przewodem hybrydowym SEW, typ A)

ok. 3,6 kg
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15.3.4 Rozdzielacz polowy MF.../MM../Z.8., MQ.../MM../Z.8.

MF../MM..-503-00/Z.8.
MQ../MM..-503-00/Z.8.

Wytacznik serwisowy

Przetacznik odtaczajacy obcigzenie
Typ: ABB OT16ET3HS3ST1
Uruchamianie wytacznika: czarny/czerwony, z potrojnym zamknieciem

Temperatura otoczenia

-25 °C — 40 °C (redukcja Py: 3 % Iy na K do maks. 55 °C) N

Temperatura
magazynowania

-25°C-85°C

Stopien ochrony

Ztacze

IP65 (zlacze fieldbus, pokrywa przytgcza sieciowego i przewdd do podtgczenia
silnika zamontowany i przykrecony, wszystkie potgczenia wtykowe
uszczelnione)

PROFIBUS, InterBus, DeviceNet, CANopen, AS-Interface

Dopuszczalne diugosci
przewodow silnikowych

Masa

15 m (z przewodem hybrydowym SEW, typ A)

Wielkos$¢ 1: ok. 5,2 kg
Wielkos$¢ 2: ok. 6,7 kg

1) przy MM3XC: -25 °C — 40 °C z S3 25 % ED (do maks. 55 °C z S3 10 % ED)
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16 Lista adresow

Niemcy
Glowny zarzad Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Zaktad produkcyjny Ernst-Blickle-Stral3e 42 Fax +49 7251 75-1970
Dystrybucja D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Adres pocztowy sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal
Service Centrum SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710
Competence Ernst-Blickle-Strafte 1 Fax +49 7251 75-1711
Center D-76676 Graben-Neudorf sc-mitte@sew-eurodrive.de
Pétnocz SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Alte Ricklinger Stralle 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (przy Hannover) sc-nord@sew-eurodrive.de
Wschod SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (przy Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Potudnie SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralRe 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (przy Monachium) sc-sued@sew-eurodrive.de
Zachod SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstralie 1 Fax +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld (przy Dusseldorf) sc-west@sew-eurodrive.de
Elektronika SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-Stralle 42 Fax +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal sc-elektronik@sew-eurodrive.de
Drive Service Hotline / dyzur telefoniczny 24-h +49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w Niemczech na zadanie.
Francja
Zaktad produkcyjny Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Dystrybucja 48-54, route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Serwis B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Zaklad produkcyjny Forbach SEW-EUROCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
Zone Industrielle
Technopole Forbach Sud
B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex
Zaktady montazowe Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Dystrybucja Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Serwis 62, avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 4 72 15 37 00
Parc d'Affaires Roosevelt Fax +334 721537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych we Francji na zadanie.
Algieria
Dystrybucja Algier Réducom Tel. +213 21 8222-84
16, rue des Fréres Zaghnoun Fax +213 21 8222-84
Bellevue El-Harrach reducom_sew@yahoo.fr
16200 Alger
Argentyna
Zaktad montazowy  Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Dystrybucja Centro Industrial Garin, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
Serwis Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar

1619 Garin

http://www.sew-eurodrive.com.ar
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Australia
Zaklady montazowe Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Dystrybucja 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Serwis Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Austria
Zaklad montazowy  Wieden SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Dystrybucja Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Serwis A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Belgia
Zaklad montazowy  Bruksela SEW Caron-Vector Tel. +32 10 231-311

Dystrybucja Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Serwis B-1300 Wavre http://www.sew-eurodrive.be
info@caron-vector.be
Service Przektadnie SEW Caron-Vector Tel. +32 84 219-878
Competence przemystowe Rue de Parc Industriel, 31 Fax +32 84 219-879
Center BE-6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be
Antwerpia SEW Caron-Vector Tel. +32 3 64 19 333
Glasstraat, 19 Fax +32 3 64 19 336
BE-2170 Merksem http://www.sew-eurodrive.be
service-antwerpen@sew-eurodrive.be
Biatorus
Dystrybucja Minsk SEW-EURODRIVE BY Tel.+375 (17) 298 38 50
RybalkoStr. 26 Fax +375 (17) 29838 50
BY-220033 Minsk sales@sew.by
Brazylia
Zaktad produkcyjny Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 2489-9133

Zaktad montazowy
Dystrybucja
Serwis

No. 46, 7th Avenue, TEDA
Tianjin 300457

Dystrybucja Avenida Amancio Gaiolli, 152 - Rodovia Fax +55 11 2480-3328
Serwis Presidente Dutra Km 208 http://www.sew-eurodrive.com.br
Guarulhos - 07251-250 - SP sew@sew.com.br
SAT - SEW ATENDE - 0800 7700496
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w Brazylii na zadanie.
Butgaria
Dystrybucja Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@fastbg.net
Chile
Zaktad montazowy  Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Dystrybucja Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Serwis Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Adres pocztowy
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Chiny
Zaklad produkcyjny Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612

Fax +86 22 25322611
info@sew-eurodrive.cn
http://www.sew-eurodrive.cn
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Chiny
Zaklad montazowy  Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Dystrybucja 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Serwis Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267891
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological shenyang@sew-eurodrive.cn
Development Area
Shenyang, 110141
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478398
10A-2, 6th Road Fax +86 27 84478388
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA
430056 Wuhan
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w Chinach na zadanie.
Chorwacja
Dystrybucja Zagrzeb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Serwis PIT Erdody 4 |1 Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Dania
Zaktad montazowy Kopenhaga SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Dystrybucja Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Serwis DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Egipt
Dystrybucja Kair Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 + 1 23143088
Serwis for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757
33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo http://www.copam-egypt.com/
copam@datum.com.eg
Estonia
Dystrybucja Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Fax +372 6593231
EE-75301 Peetri kila, Rae vald, Harjumaa veiko.soots@alas-kuul.ee
Finlandia
Zaktad montazowy  Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Dystrybucja Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Serwis FIN-15860 Hollola 2 sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Zaklad produkcyjny Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Zaktad montazowy Valurinkatu 6, PL 8 Fax +358 201 589-310
Serwis F1-03600 Kakkila, 03601 Karkkila sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive fi
Gabon
Dystrybucja Libreville ESG Electro Services Gabun Tel. +241 7340-11
Feu Rouge Lalala Fax +241 7340-12
1889 Libreville
Gabun
Grecja
Dystrybucja Ateny Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
Serwis 12, Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59

P.O. Box 80136, GR-18545 Piraeus

http://www.boznos.gr
info@boznos.gr
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Hiszpania
Zaktad montazowy  Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Dystrybucja Parque Tecnolégico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
Serwis E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es
Holandia
Zaklad montazowy  Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700
Dystrybucja Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Serwis NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Postbus 10085, NL-3004 AB Rotterdam info@vector.nu
Hong Kong
Zaktad montazowy  Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Dystrybucja Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 36902211
Serwis Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Indie
Zaktadmontazowy Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel.+91 265 2831086
Dystrybucja Plot No. 4, GIDC Fax +91 265 2831087
Serwis PORRamangamdi « Vadodara - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Gujarat sales@seweurodriveindia.com
subodh.ladwa@seweurodriveindia.com
Zakladmontazowy Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel.+91 44 37188888
Dystrybucja Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phasell Fax +91 44 37188811
Serwis Mambakkam Village c.v.shivkumar@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur- 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Irlandia
Dystrybucja Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Serwis 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 http://www.alperton.ie
Izrael
Dystrybucja Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. 4972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
Japonia
Zaktad montazowy Iwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Dystrybucja 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373814
Serwis Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Kamerun
Dystrybucja Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137
Rue Drouot Akwa Fax +237 33 431137
B.P. 2024
Douala
Kanada
Zaktady montazowe Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Dystrybucja 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Serwis Bramalea, Ontario L6T3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
marketing@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
7188 Honeyman Street Fax +1 604 946-2513
Delta. B.C. V4G 1 E2 marketing@sew-eurodrive.ca
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124

2555 Rue Leger
LaSalle, Quebec H8N 2V9

Fax +1 514 367-3677
marketing@sew-eurodrive.ca

Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w Kanadzie na zadanie.
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Kolumbia
Zaktad montazowy  Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Dystrybucja Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Serwis Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sewcol@sew-eurodrive.com.co
Korea
Zaktad montazowy  Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Dystrybucja B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Serwis 1048-4, Shingil-Dong http://www.sew-korea.co.kr
Ansan 425-120 master@sew-korea.co.kr
Busan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
No. 1720 - 11, Songjeong - dong Fax +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270
Liban
Dystrybucja Bejrut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 4947-86
B. P. 80484 +961 1 4982-72
Bourj Hammoud, Beirut +961 3 2745-39
Fax +961 1 4949-71
ssacar@inco.com.lb
Litwa
Dystrybucja Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Naujoji 19 Fax +370 315 56175
LT-62175 Alytus info@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.lt
Luksemburg
Zaklad montazowy  Bruksela CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 10 231-311
Dystrybucja Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Serwis B-1300 Wavre http://www.sew-eurodrive.lu
info@caron-vector.be
totwa
Dystrybucja Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
Malezja
Zaktad montazowy  Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Dystrybucja No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Serwis 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Marokko
Dystrybucja Casablanca Afit Tel. +212 22618372
5, rue Emir Abdelkader Fax +212 22618351
MA 20300 Casablanca ali.alami@premium.net.ma
Meksyk
Zaktad montazowy  Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300
Dystrybucja SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
Serwis Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Quéretaro, México
Norwegia
Zaklad montazowy  Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Dystrybucja Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
Serwis N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no

sew@sew-eurodrive.no
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Nowa Zelandia

Zaktady montazowe Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Dystrybucja P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Serwis 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Peru
Zaktad montazowy Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Dystrybucja S.A.C. Fax +51 1 3493002
Serwis Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Polska
Zaklad montazowy  tédz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 676 53 00
Dystrybucja ul. Techniczna 5 Fax +48 42 676 53 49
Serwis PL-92-518 Lodz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Serwis 24h Tel. +48 602 739 739
(+48 602 SEW SEW)
sewis@sew-eurodrive.pl
Portugalia
Zaktad montazowy  Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Dystrybucja Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Serwis P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Republika Czeska
Dystrybucja Praga SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 255 709 601
Business Centrum Praha Fax +420 220 121 237
Luzna 591 http://www.sew-eurodrive.cz
CZ-16000 Praha 6 - Vokovice sew@sew-eurodrive.cz
Rosja

Zaktad montazowy

St. Petersburg

ZAO SEW-EURODRIVE

Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142

Dystrybucja P.O. Box 36 Fax +7 812 3332523
Serwis 195220 St. Petersburg Russia http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
RPA
Zaktady montazowe Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
Dystrybucja Eurodrive House Fax +27 11 494-3104
Serwis Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.0.Box 90004
Bertsham 2013
Cape Town SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens cfoster@sew.co.za
Cape Town
P.O0.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaco Place Fax +27 31 700-3847
Pinetown cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Rumunia
Dystrybucja Bukareszt Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Serwis str. Madrid nr.4 Fax +40 21 230-7170

011785 Bucuresti

sialco@sialco.ro
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Zone Industrielle Mghira 2
Lot No. 39
2082 Fouchana

Senegal
Dystrybucja Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar
Serbia
Dystrybucja Belgrad DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244/
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC KoSum, 1V floor Fax +381 11 347 1337
SCG-11000 Beograd office@dipar.co.yu
Singapur
Zaklad montazowy  Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Dystrybucja No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Serwis Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Szwaijcaria
Zaklad montazowy  Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Dystrybucja Jurastrasse 10 Fax +41 61 417 1700
Serwis CH-4142 Miinchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Szwecja
Zaktad montazowy  Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442 00
Dystrybucja Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442 80
Serwis S-55303 Jonkdping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 J6nkoping jonkoping@sew.se
Stowacja
Dystrybucja Bratystawa SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 33595 202
Rybni¢na 40 Fax +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513
Industry Park - PChZ Fax +421 41 700 2514
ulica M.R.Stefanika 71 sew@sew-eurodrive.sk
SK-010 01 Zilina
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Fax +421 48 414 6566
SK-974 11 Banska Bystrica sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Fax +421 55 671 2254
SK-040 01 Kosice sew@sew-eurodrive.sk
Stowenia
Dystrybucja Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Serwis Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Tajlandia
Zaklad montazowy  Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Dystrybucja 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Serwis Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
Tunezja
Dystrybucja Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 71 4340-64 + 71 4320-29

Fax +216 71 4329-76
tms@tms.com.tn
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Dystrybucja
Serwis

Beckbridge Industrial Estate
P.O. Box No.1
GB-Normanton, West- Yorkshire WF6 1QR

Turcja
Zaktad montazowy  Stambut SEW-EURODRIVE Tel. +90 216 4419164, 3838014,
Dystrybucja Hareket Sistemleri San. ve Tic. Ltd. Sti. 3738015
Serwis Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 Fax +90 216 3055867
TR-34846 Maltepe ISTANBUL http://www.sew-eurodrive.com.tr
sew@sew-eurodrive.com.tr
Ukraina
Dystrybucja Dnepropetrovsk SEW-EURODRIVE Tel. +380 56 370 3211
Serwis Str. Rabochaja 23-B, Office 409 Fax +380 56 372 2078
49008 Dnepropetrovsk http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
USA
Zaktad produkcyjny Region SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Zaklad montazowy  Potudniowo- 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Dystrybucja Wschodni P.O. Box 518 Fax Manufacturing +1 864 439-9948
Serwis Lyman, S.C. 29365 Fax Assembly +1 864 439-0566
Fax Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Zaktady montazowe Region SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Dystrybucja Poétnocno- Pureland Ind. Complex Fax +1 856 845-3179
Serwis Wchodni 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Region SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
Srodkowy 2001 West Main Street Fax +1 937 440-3799
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Region SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
Potudniowo- 3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Zachodni Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Region SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
Zachodni 30599 San Antonio St. Fax +1 510 487-6433
Hayward, CA 94544 cshayward@seweurodrive.com
Dalsze adresy dotyczace punktow serwisowych w USA na zadanie.
Wegry
Dystrybucja Budapeszt SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Serwis H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 office@sew-eurodrive.hu
Wenezuela
Zaktad montazowy Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Dystrybucja Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275
Serwis Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
Wielka Brytania
Zaklad montazowy = Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855

Fax +44 1924 893-702
http://www.sew-eurodrive.co.uk
info@sew-eurodrive.co.uk

Wybrzeze Kosci Stoniowej

Dystrybucja Abidjan SICA Tel. +225 2579-44

Ste industrielle et commerciale pour I'Afrique Fax +225 2584-36

165, Bld de Marseille

B.P. 2323, Abidjan 08
Wiochy
Zaklad montazowy  Milan SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Dystrybucja Via Bernini,14 Fax +39 02 96 799781
Serwis I-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it

sewit@sew-eurodrive.it
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