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7 Beschreibung
P| Hz

6 Motornahe (abgesetzte) Montage MOVI-SWITCH®-2s
6.1 Beschreibung

* Mit der Option P22A kann das MOVI-SWITCH® motornah (abgesetzt vom Motor)
montiert werden.

» Die Verbindung zum Motor erfolgt tiber ein konfektioniertes Hybridkabel (siehe Seite
182).

» Bei Bremsmotoren muss die Bremsenspannung der AuBenleiterspannung
entsprechen (z. B. 400 V Netz = 400 V Bremsspule).

« MOVI-SWITCH® mit Option P22A hat die Schutzart IP65.
» Das folgende Bild zeigt die MOVI-SWITCH®-AusﬁJhrung fur motornahe Montage:

48

1507325067
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Lieferbare Ausflhrungen [

6.2

Lieferbare Ausfiihrungen

Das folgende Bild zeigt

MOVI-SWITCH®-2S:

die Option P22A zur

motornahen Montage des

1531957643

Grundsatzlich sind folgende Ausfihrungen lieferbar. Diese kénnen mit allen im Kapitel
"Motorzuordnung” (siehe Seite 179) gelisteten Motoren kombiniert werden.

Verbindung zum Motor

MOVI-SWITCH®
Bindre Ansteuerung

MOVI-SWITCH® mit
integriertem AS-Interface

APG4

ALA4

MSW-2S-07A/CBO/P22A/

MSW-2S-07A/CKO/P22A/

RI2A/APG4 RI2A/APG4
MSW-2S-07A/CBO/CC15/ MSW-2S-07A/CKO0/CC15/
P22A/RI2A/APGA4") P22A/RI2A/APG4")

MSW-2S-07A/CBO/P22A/

MSW-2S-07A/CKO/P22A/

RI2A/ALA4 RI2A/ALA4
MSW-2S8-07A/CB0/CC15/ MSW-2S-07A/CK0/CC15/
P22A/RI2A/ALA4") P22A/RI2A/ALA4")

s

1475553419
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7 Beispiel Typenbezeichnung

P| Hz

6.3 Beispiel Typenbezeichnung

Das folgende Bild zeigt beispielhaft die motornahe (abgesetzte) Montage des
MOVI-SWITCH®-2S mit zugehdrigem Typenschild und Typenbezeichnung:

1475556235
MSW-2S-07A/CB0/P22A/RI2A/ALA4

‘ |— Steckverbinder fir die Verbindung zum Motor
Ausfuhrung Anschlusskasten
Adapter fir motornahe (abgesetzte) Montage des
MOVI-SWITCH®

Ausfiihrung: 0 = Standard
Signalart:

B = Binar

K = AS-Interface

Ansteuerung/Control

MOVI-SWITCH®
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Motorzuordnung |7

6.4 Motorzuordnung

6.4.1 Motoranforderungen

Die folgende Tabelle zeigt die wesentlichen Anforderungen und Einschrankungen fir
zugeordnete Motoren. Beachten Sie diese Angaben unbedingt bei der Bestellung des
zum MOVI-SWITCH® in der Ausfiihrung motornahe (abgesetzte) Montage zugeordne-

ten Antriebs:

Wesentliche Merkmale

Zulassige Motoren

Anforderungen an den zugeordneten Drehstrommotor

Es sind die in den Kapiteln "DRS: 1500 1/min - S1" (siehe Seite 180),
"DRE: 1500 1/min - S1" (siehe Seite 181) und "DRP: 1500 1/min - S1"
(siehe Seite 181) gelisteten Motoren zulassig.

Zulassige Nennspannung
des Motors

AC 380 bis 500 V

Zulédssige Bremsen

keine Einschrankungen

Zulédssige Bremsen-
spannung

Bei Bremsmotoren muss die Bremsenspannung der Auf3enleiter-
spannung entsprechen (z. B. 400 V Netz = 400 V Bremsspule).

Bremsgleichrichter

Der zugeordnete Motor muss immer ohne Bremsgleichrichter bestellt
werden.

Zulassige Steckverbinder

MSW-2S../C.0/P22A/RI2A/APG4:
MSW-2S../C.0/CC15/P22A/RI2A/APG4:

«  Steckverbinder ASB4
*  Steckverbinder APG4
»  Steckverbinder ISU4

MSW-2S../C.0/P22A/RI2A/ALA4:
MSW-2S../C.0/CC15/P22A/RI2A/ALA4:
»  Steckverbinder ASB4

Weiter Informationen finden Sie im Kapitel "Hybridkabel" (siehe Seite
182).

Zuléssiger Motorschutz

Der zugeordnete Motor muss immer mit Temperaturfiihler TF (Kaltleiter
oder PTC-Widerstand) bestellt werden.
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7 Motorzuordnung

6.4.2 DRS: 1500 1/min — S$1 (50 Hz)

A B
In In
I:’N MN nN 400V 380 -420V N75% N75% MAIMN m JMot
Motortyp DRS cos® N100% N100% Ia/ln
My/M —4
(KW [Nm] [Umin] [A]  [A] ) e? W e
' . 653 | 66.2 1.8 '
DRS71S4 0.37 2.55 1380 1.14 1.24 0.70 66.6 677 3.5 18 9.7 4.9
71.9 73 2.1
DRS71M4 0.55 3.8 1380 1.55 1.62 0.72 706 724 3.6 21 1 71
76.6 76.9 1.9
DRS80S4 0.75 5.1 1400 1.80 1.82 0.81 753 757 4.3 19 134 14.9
80.7 80.9 2.2
DRS80M4 1.1 7.4 1410 2.40 2.50 0.83 791 795 5.1 17 16.2 21.5
82.0 82.4 2.3
DRS90M4 1.5 10.3 1395 3.30 3.40 0.82 796 802 5.0 20 20.3 35.5
83.1 83.2 25
DRS90L4 2.2 15 1400 4.85 495 0.81 811 813 5.1 29 23.4 435
84.7 84.8 2.8
DRS100M4 3 20.5 1400 6.4 6.5 0.82 824 827 5.3 24 27.9 56
Motoren der
Wirkungsgradklasse @

1) Wirkungsgrade "A" gemaR IEC 60034-2-1 Ed.1 (2007) / PLL from Residual Losses
2) Wirkungsgrade "B" gemaR IEC 60034-2 (1972) / Voluntary CEMEP-EU Agreement
3) gilt fir FuBmotor ohne Bremse (DRS.../FI..)
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P| Hz
6.4.3 DRE: 1500 1/min — S1 (50 Hz)
I I A B
N N
|:,N MN nN 400V 380 -420V N75% N75% MAIMN m JMt:)':
Motortyp DRE cos® | N100% = MNoo% @ Ially
My/M -4
W] [Nm] [tmin] [A]  [A] ah | e SN L
82.1 82.4 2.8
DRE80M4 0.75 | 5.0 1435 1.68 1.75 0.78 818 823 6.2 21 16.2 21.5
83.5 84.8 2.8
DRE90M4 1.1 7.4 1420 2.45 2.55 0.79 824 838 5.9 23 20.3 35.5
852 | 858 3.2
DRE90L4 15 10 1430 3.35 3.45 0.77 845 852 6.6 28 234 43.5
86.7 87.5 3.3
DRE100M4 2.2 14.7 1425 4.6 4.7 0.80 85.4 86.4 6.4 27 267.9 56
87.6 88.2 2.7
DRE100LC4 3 19.7 1455 6.2 6.3 0.81 86.8 876 7.5 24 32.9 90
88.6 89.3 2.4
DRE112M4 3 19.7 1455 6 6.2 0.82 877 888 7.3 5 43.4 146
Motoren der
Wirkungsgradklasse @

1) Wirkungsgrade "A" gemaR IEC 60034-2-1 Ed.1 (2007) / PLL from Residual Losses
2) Wirkungsgrade "B" gemaf IEC 60034-2 (1972) / Voluntary CEMEP-EU Agreement
3) gilt fir FuBmotor ohne Bremse (DRE.../FI..)

6.4.4 DRP: 1500 1/min — S1 (50 Hz)

A B
In In
PN MN nN 400V 380 —420V N75% N75% MAIMN m JMt:)':
Motortyp DRP cos¢ | N100% @ MN100% @ lalln
My/M —4
(KW [Nm] [tmin] [l (A el 2] N ke 0o
82.7 83.4 3.7
DRP90M4 0.75 | 4.95 1450 1.81 1.86 0.72 833 84 7.3 31 20.3 35.5
86.0 86 3.2
DRP90L4 1.1 7.3 1440 2.4 2.5 0.78 853 853 6.8 27 23.4 43.5
87.2 87.2 3.6
DRP100M4 1.5 9.9 1440 3.2 3.3 0.79 86.6 86.6 7.4 31 27.9 56
87.5 87.9 4.2
DRP100L4 2.2 14.6 1440 4.75 4.85 0.77 87 1 875 7.7 32 30.9 68
88.7 89.2 2.4
DRP112M4 3 19.7 1455 6 6.2 0.82 88.0 88.4 7.3 2 43.4 146

1) Wirkungsgrade "A" gemaf IEC 60034-2-1 Ed.1 (2007) / PLL from Residual Losses
2) Wirkungsgrade "B" gemaf IEC 60034-2 (1972) / Voluntary CEMEP-EU Agreement
3) gilt fir FuRmotor ohne Bremse (DRP.../Fl..)
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7 Hybridkabel

6.5 Hybridkabel

MOVI-SWITCH® Hybridkabel Antrieb
MSW-2S../C.0/P22A/RI2A/APG4 | Sachnummer: 0817 887 9 Drehstrommotoren mit
MSW-2S../C.0/CC15/P22A/RI2A/ Kabelverschraubung
APG4"
= I
—F— I\
Drehstrommotoren mit
Steckverbinder ASB4

Drehstrommotoren mit
Steckverbinder APG4

Drehstrommotoren mit
Steckverbinder ISU4

BaugrofRe DR.63

s

Sachnummer: 0 593 755 8 (.\)

Drehstrommotoren mit
Steckverbinder ISU4

Baugrofle DR.71 - DR.112

153

MSW-2S../C.0/P22A/RI2A/ALA4

MSW-2S../C.0/CC15/P22A/RI2A/
ALA4"

Sachnummer: 0817 886 0

il

Drehstrommotoren mit
Kabelverschraubung

Sachnummer: 0817 888 7

o
@

Drehstrommotoren mit
Steckverbinder ASB4

1) mit Leitungsschutz

182
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Malbilder [7

6.6 MaBbilder

6.6.1 MaRbild MOVI-SWITCH®-2S mit Option P22A (Steckverbinder APG4)

Das folgende Bild zeigt die MaRe von MOVI-SWITCH®-2S mit Option P22A (Steckver-
binder APG4):
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7 Malbilder

6.6.2 MaBbild MOVI-SWITCH®-2S mit Option P22A (Steckverbinder ALA4)

Das folgende Bild zeigt die MaRe von MOVI-SWITCH®-2S mit Option P22A (Steckver-
binder ALA4):
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