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For att underlatta din hantering av vara kataloger och systemhandbécker har vi infort ett
fargindikeringssystem pé bockernas ryggar. Dessutom visas trycksakens kortbeteckning.
Darmed kan du med ett 6gonkast se vilken trycksak det handlar om, utan att ta ut den ur
bokhyllan. Nedanstaende dversikt visar tilldellningen av farger till produktgrupper och produkter.
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Viktiga anvisningar
Sakerhetsanvisningarnas uppbyggnad

1 Viktiga anvisningar
1.1 Sakerhetsanvisningarnas uppbyggnad
Sakerhetsanvisningarna i denna systemhandbok ar uppbyggda pa féljande satt:

Symbol A SIGNALORD!

Typ av fara samt farokélla
Mojliga konsekvenser om anvisningen inte foljs
+ Atgarder for avvarjande av fara

>

Symbol Signalord Betydelse Konsekvenser om
anvisningen inte foljs
Exempel: A FARA! Omedelbar livsfara Dédsfall eller svara kroppsskador

>

m Mdjlig farlig situation Ddédsfall eller svara kroppsskador
Allman fara

>

0 FARA! Mdjlig farlig situation Lattare kroppsskador
Specifik fara,
t.ex. elektriska stétar

STOPP! Mojliga skador pa utrustning och | Skador pa drivsystemet eller dess
material omgivning

OBS Nyttig information eller tips.
Underlattar hanteringen av

i drivsystemet.

1.2  Aberopande av garanti

Anvisningarna i systemhandboken maste féljas. Detta ar en forutsattning for storningsfri
drift och for att eventuella garantiansprak ska uppfyllas. Las darfor systemhandboken
innan apparaten tas i drift!

Kontrollera att systemhandboken ar tillganglig och lasbar for anlaggnings- och drifts-
ansvariga och alla personer som under eget ansvar befattar sig med anlaggningen.
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Viktiga anvisningar 1
Ansvarsbegransning

1.3 Ansvarsbegransning n

Att félja anvisningarna i systemhandboken ar en grundldggande férutsattning for saker
drift av MOVIGEAR® och MOVIFIT®, och for att angivna produktegenskaper och pre-
standa skall uppnas. SEW-EURODRIVE atar sig inget ansvar fér person, sak- och
formdgenhetsskador som beror pa att systemhandboken inte har féljts. Inga garantian-
sprak kan goras gallande i sadana fall.
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Systembeskrivning
MOVIGEAR® — det mekatroniska drivsystemet

Systembeskrivning
MOVIGEAR® — det mekatroniska drivsystemet

- SR T o

758839563

Inom manga sektorer, som t.ex. biltillverkning, livsmedels- och dryckesindustri, flyg-
platslogistik och generella interna transportsystem, blir kraven pa transportorutrust-
ningen allt hardare och mer detaljerade. Samtidigt minskar standigt det tillgangliga
installationsutrymmet. SEW-EURODRIVE forskar inom detta omrade och utvecklar opti-
mala Idsningar. Resultatet ar det mekatroniska drivsystemet MOVIGEAR®. Drivsys-
temet ar en kompakt enhet som ar optimerad for effektiva transportorlosningar.

Den anlaggningsoptimerade kapslingen ar enkel att integrera i dagens transportoran-
laggningar och tillater nyutveckling under helt nya forutsattningar. Den nya tekniken
hanterar utan inskrankningar problem med hdga lossrycknings- och accelerationsmo-
ment efter langre tiders anlaggningsstillestand. Kraven pa installerad effekt minskar
avsevart.

MOVIGEAR® &r en konsekvent vidareutveckling av det ekonomiskt och tekniskt mycket
framgangsrika konceptet med decentraliserade drivsystem.

Mekatroniska drivsystem, bestaende av motor, vaxel och elektronik

Helhetsperspektivet fanns redan i utvecklingsfasens bérjan. MOVIGEAR® imponerar
med sin mycket héga systemverkningsgrad, vilken bidrar till att halla energikostna-
derna nere. Integrering och avstdmning av alla drivsystemkomponenter har medfért
lang livslangd och hog anlaggningstillgdnglighet.

MOVIGEAR® 3r ett intelligent och autonomt system som &r val forberett for natverks-
kommunikation och som darmed sjalvstandigt férkortar idrifttagningstiderna och
overvaknings- och underhallskostnaderna. | kombination med den funktionella
programvaran kan svara drivningsuppgifter I6sas enkelt.
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Systembeskrivning
Fordelar i ett notskal

2.2 Fordelar i ett ndtskal

Kompakt konstruktion: Motor, vaxel och elektronik, forenade i ett mekatroniskt
drivsystem

Enkel anlaggningsplanering och -konstruktion

Det begransade antalet varianter tillater utveckling och konstruktion av standard-
drivsystem med fortillverkade och beprévade standardmoduler

Optimerad effektanpassning for tillampningens drivsystemteknik

Litet antal varianter ger laga lagringskostnader

Hog skyddsklass

Ytbehandling som fillater drift i tilldampningar med héga hygienkrav

Inga virvlar av luft, smuts och bakterier

Franvaron av flakt ger lag ljudniva (lampar sig for arbetsplatser med personal)

Laga energikostnader tack vare hog verkningsgrad hos alla komponenter (vaxel,
motor, elektronik)

Hog tillforlitighet genom systemutveckling av alla komponenter
Sankta drifts- och totalkostnader for transportérsystemet
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Systembeskrivning
MOVIGEAR®-drivenheter

MOVIGEAR®-drivenheter

MOVIGEAR® levereras i tva byggstorlekar och i tvd mekaniska utféranden. Mer infor-
mation finns i kapitlet "Tekniska data och mattritningar" (se sid 18).

MOVIGEAR® byggstorlekar
*  MGF.2 (vridmomentklass: 200 Nm)
*  MGF.4 (vridmomentklass: 400 Nm)

MOVIGEAR® utféranden
«  MOVIGEAR® med halaxel och kil
« MOVIGEAR® med TorqLOC®-klamforband

Exempel

Féljande bild visar en MOVIGEAR® MGFT.2 med TorqLOC®-klamforband och en
MOVIGEAR® MGFA .4 med halaxel och kil:

744442251
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Systembeskrivning 2
MOVIGEAR®-drivenheter

2.3.4 Elektronikutférande
Elektroniklocket till MOVIGEAR®-SNI finns i princip i féljande utféranden:
» Elektroniklock utan tillvalsplats

+ Elektroniklock med tillvalsplats
Féljande bild visar de méjliga utférandena:

MOVIGEAR®-elektroniklock MOVIGEAR®-elektroniklock
utan applikationsplats med applikationsplats
(har exempelvis med inbyggt
GlO12A-tillval)
744771083
2.3.5 Applikationstillval
Applikationstillval Féljande bild visar applikationstillval GIO12A:
GIO12A
744796043

Applikationstillval GIO12A tillater styrning av upp till 2 digitala stalldon och bearbetning
av signaler fran upp till 4 digitala givare. Saval matningen av tillvalet som kommunika-
tionen mellan MOVIGEAR®-SNI och tillvalet ar berdringsfri.
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Systembeskrivning
MOVIGEAR®-drivenheter

2.3.6 Apparategenskaper

Brett spanningsomrade, 3 x AC 380 V ... 500 V AC
Hog 6verbelastbarhet for alla byggstorlekar
4-kvadrantsdrift med bromschopper och bromsmotstand, inbyggda som standard

Integrerat natfilter som standard. Foérutsatt EMC-riktig installation uppfylls grans-
varde C3 enligt EN 61800-3 (Klass A, Grupp 2 enligt EN 55011).

Lysdiodindikering av drifts- och feltillstand

Skyddsfunktioner for komplett skydd av frekvensomformare och motor (kortslutning,
Overbelastning, 6ver-/underspanning, évertemperatur i frekvensomformaren, éver-
temperatur i drivenhet).

Varvtalsdvervakning
Rampomkoppling
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Systembeskrivning 2
MOVIGEAR®:-tillbehdr

2.4 MOVIGEAR®-tillbehor

2.41 MOVIFIT®-SNI

MOVIFIT®-SNI ar avsedd fér decentral montering i anlaggningen. MOVIFIT®-SNI tillater
styrning av upp till 10 MOVIGEAR®-drivenheter. Styrinformationen éverfors fran styren-
heten till MOVIFIT®-SNI via Ethernet-kommunikation. MOVIFIT®-SNI fungerar darvid
som ett granssnitt mellan styrsystemet (PLC) och anslutna MOVIGEAR®-drivenheter.

MOVIFIT®-SNI-EBOX (aktiv elektronikenhet)

MOVIFIT®-SNI-ABOX (passiv anslutningsenhet)
| |

788836363

Egenskaper « Upptill 10 MOVIGEAR®-drivenheter kan anslutas
» Spanningsomrade 3 x 380 - 500 V
* Integrerad matningsfordelning
* Integrerat kommunikationsgranssnitt
«  Arbetsbrytare (inte i kombination med HygienicPVS-utférandet)
+ 12 digitala ingangar + 4 digitala in-/utgangar

Kapslingskoncept MOVIFIT®-SNI-kapslingen utmarks av fljande egenskaper:
* Pressgjuten aluminiumkapsling
+ Hog stabilitet
» IP-65-utférande for industrins krav
«  Tillval: HygienicP'VS-utférande for livsmedelsindustrin
» Galvanisk separering mellan anslutningsenhet (ABOX) och elektronik (EBOX):

— Elektroniken kan inte skadas i samband med installation och underhall
— Snabbare byte av elektronik, utan kabeldragningsarbete: EBOX monteras pa
ABOX med en enda skruv
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Systembeskrivning
MOVIGEAR® Single Line Network Installation (SNI)

25 MOVIGEAR® Single Line Network Installation (SNI)

Princip for Single Line Installation: bara en kabel behéver férlaggas for energi- och infor-
mationséverforing.

2.5.1 Egenskaper

Egenskaper for Single Line Network Installation:

Enkelstyrning

Minskat antal komponenter

Inga busskablar behéver dras i anlaggningen (mellan MOVIGEAR®-drivenheter)
Ingen risk for dolda fel i busskablar

Snabb idrifttagning

Kortare total projekteringstid/minskade projektkostnader

2.5.2 Anvandningsmajligheter

Som drivenhet for tillampningar med stora lossrycknings- och startmoment.
Som drivenhet for transportérer som maste koras med varierande varvtal.
Som drivenhet for tillampningar som kraver mjuk och/eller val styrd start.
Som gruppdrivsystem foér enkel realisering av synkrongang.

2.5.3 Tillampningsexempel

Bandtransportor

Palltransportér

Rull- och hjulbanor
Transportskruvar

Container- och behallartransportér
Kedje- och slapkedjetransportor
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Systembeskrivning 2
MOVIGEAR® Single Line Network Installation (SNI)

2.5.4 Installationstopologi SNI
Foljande bild visar principen for MOVIGEAR® Single Line Network Installation:

Nat Styrsystem
EiT’FFFFFFF
1%
Natfilter
Elskapsniva
Fackniva
MOVIFIT®-SNI
Max. 10 x
Ethernet Ethernet MOVIFIT®-SNI
Nat Nat Max. 100 m
mellan tva
MOVIGEAR® SNI MOVIFIT®-SNI
s
@
[©)
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w
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3
=
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o
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L
]
=
@
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[T
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=
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©
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2
£
Max. 10 x MOVIGEAR®-SNI totalt
744809995
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2 Systembeskrivning
Kommunikationsprincip

2.6 Kommunikationsprincip

2.6.1 Datautbyte mellan MOVIGEAR® och styrsystem (PLC)

«  MOVIFIT®-SNI fungerar som granssnitt mellan styrsystemet (PLC) och anslutna
MOVIGEAR®-drivenheter.

» Styrsystemet (PLC) tar emot statusinformation fran MOVIGEAR®-drivenheter via
MOVIFIT®-SNI. Aven MOVIGEAR®-drivenheterna styrs via MOVIFIT®-SNI.

«  MOVIFIT®-SNI férdelar data till anslutna MOVIGEAR®-drivenheter.

« MOVIFIT®-SNI samlar statusinformation fran anslutna MOVIGEAR®-drivenheter
och staller den till férfogande for styrsystemet (PLC).

PLC

oo oo oo oo oo Too oo oo ]

LTI

Status

Kommando

MOVIFIT®-SNI

Databuffert Databuffert

Status

MOVIGEAR®-SNI Kommando

Status

Kommando

788876299
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Systembeskrivning
Kommunikationsprincip

2.6.2 Oversikt
Foljande bild visar

Oversiktligt

kommunikationsprincipen

och styrningen for

MOVIGEAR®-drivenheter (1 till 10) i databufferten hos MOVIFIT®-SNI. Administration,
parametersattning och diagnos av drivenheter sker med parametersattnings- och diag-
nosverktyget MOVIVISION®. Utforlig information finns i "Via MOVIVISION®" (se sid 160).

MOVIVISION® -klienter

PR
PLC Anlaggnings-PC ==
med parameter- oLl
sattnings- och Klient C
diagnosverktyget g oorve lient B
MOVIVISION® —
[ =
rrrrrrr 3
Databas
Ethernet Ethernet
MOVIFIT®-SNI MOVIFIT®-SNI
Data IN Data UT Data IN Data UT
MOVIGEAR® 1 |MOVIGEAR® 1 MOVIGEAR® 1 | MOVIGEAR® 1

MOVIGEAR® 10 MOVIGEAR® 10
(]
MOVIGEAR® 1 5
Data IN Data UT o
=]
=
72}
2
MOVIGEAR® 2 5
(]
Data IN Data UT E”
[]
£
- d
MOVIGEAR® 10 - %
DataIN Data UT £
[ T ] ’
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MOVIGEAR® 10 MOVIGEAR® 10

MOVIGEAR® 1
DataIN Data UT

1

11

Single Line

MOVIGEAR® 2
Data IN Data UT

Single Line

MOVIGEAR® 10
Data IN Data UT

Single Line

788926987
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Tekniska data och mattritningar
Produktbeskrivning och typoversikt

P| Hz

3 Tekniska data och mattritningar
3.1 Produktbeskrivning och typdversikt

3.1.1  Allmanna anvisningar

Effekt och
vridmoment

Varvtal

Ljudniva

Malning

Yt- och
korrosionsskydd

Viktuppgifter

Lufttilltrade och
tillganglighet

Systemhandbokens uppgifter om effekt och vridmoment hanfor sig till byggform M1 och
jamforbara byggformer, dar ingangssteget inte arbetar helt nedsankt i olja. Vidare forut-
satts standardutrustning och standardsmdrjning, liksom normala omgivningsférhal-
landen.

Angivna utgaende varvtal ar att betrakta som gransvarden. Utgaende varvtal kan
beraknas utgaende frdn motorns fasta boérvarvtal och vaxelns transmissionsforhallande.

Alla MOVIGEAR® underskrider maximalt tillatna ljudtrycksnivaer enligt ISO 8579-1 och
for motorer EN 60034-9.

MOVIGEAR® levereras som standard med malning i maskinlack "blagra" (RAL 7031
enligt DIN 1843). Pa begaran kan specialmalning utforas.

Alla MOVIGEAR® kan pa begaran levereras i speciellt ytskyddat utférande fér anvand-
ning i mycket fuktig eller aggressiv miljé. Mer information finns i kapitlet "MOVIGEAR®
med tillvalspaket for vata utrymmen" (se sid 50).

Tank pa att alla viktuppgifter for vaxelmotorerna i denna systemhandbok galler utan
smorjmedel. Vikterna varierar allt efter utférande och byggstorlek Smdrjmedelsfyll-
ningen beror pa byggformen och nagon allmangiltig uppgift kan darfér inte anges. Rikt-
varden fér smorjmedelsfyliningen i enlighet med byggformen finns i avsnittet "Konstruk-
tions- och driftanvisningar/Smdérjmedel” (se sid 34). De exakta viktuppgifterna framgar
av orderbekréftelsen.

Vid installation pa maskiner maste man se till att det blir tillrackligt utrymme bade i axiellt
och radiellt foér obehindrad luftcirkulation och varmebortforsling.
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3.1.2 Axelutféranden
MOVIGEAR® kan levereras i foljande axelutforanden:
MOVIGEAR® med Foljande bild visar en MOVIGEAR® med halaxel med kilspar:

halaxel och kilspar
(MGFA..)

746296331

MOVIGEAR® Féljande bild visar en MOVIGEAR® med TorgLOC®-klamférband:
med TorqLOC®-
klamférband
(MGFT..)

746551947
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3.1.3 Kapslingspabyggnadssatt

Momentarm Féljande bild visar momentarmen fér MGF.T2 och MGF.T4:
(F6r MGF.T2 och
MGF.T4)

746513035

Momentarmstod Féljande bild visar momentarmstod via gummibuffert for MGF.G4:
via gummibuffert o

(endast for
MGF.G4)

746577547
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Kapsling Féljande bild visar utfdrandet "Kapsling med gangor fér montering av momentarm".
med gangor Detta utférande saknar centreringslinje och ar darfor inte lAmpad fér direkt montering pa
(for MGF.S2 anlaggningsstrukturen:
och MGF.S4) =

746706187
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3.1.4 Monteringsposition MOVIFIT®-SNI
Féljande bild visar tilldten monteringsposition for MOVIFIT®-SNI:

746777355
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3.1.5 Typoversikt
MOVIGEAR® SNI Foljande tabell visar typbeteckningens uppbyggnad for MOVIGEAR®-SNI:
MGFAS2-DSM-SNI

‘ ‘ ‘ Installationsteknik

SNI = Single Line Network Installation

Motortyp

Byggstorlek
2 = Vridmomentklass 200 Nm
4 = Vridmomentklass 400 Nm

Kapslingspabyggnadssatt
T = Drivenhet med momentarm

G = Gummibuffert som momentarm
(endast for MGF.G4)
S = Kapsling med gangor for montering

av en momentarm

Axelutforande

A = Axelmonterad enhet (halaxel med kil)
T = ToquOC®-kIémf6rband

Viaxeltyp

F = Flatvaxel

Produktfamilj
MG = MOVIGEAR®

Applikationstillval Féljande tabell visar typbeteckningens uppbyggnad for applikationstillval:
GIO12A

Version

Utférande
2 = 4 digitala ingangar + 2 digitala utgangar

Version

Funktion
IO = Digitala in-/utgangar

Produktfamilj
G = Tillval for MOVIGEAR®
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MOVIFIT®-SNI
Exempel EBOX

24

Tekniska data och mattritningar
Produktbeskrivning och typoversikt

Foljande tabell visar typbeteckningens uppbyggnad fér MOVIFIT®-SNI-EBOX:

MTN 11 A000-503 -E42A -50/U11

‘ EBOX-tillval

U11 = 24V DC switchat matningsdon

EBOX-utférande
50 = standardutférande

A = Version

Funktionsniva

2 = System/MOVIVISION®
Faltbuss
E4 = UDP/P

Anslutningssatt
3 = 3-fasig

Anslutningsspénning
50 = 380..500V AC

Apparateffekt
000 = MOVIFIT®-SNI

Version A

Serie

1 = Standard

12 = HygienicP'us
Apparattyp

N = MOVIFIT®-SNI

(MOVIGEAR®-styrning)

MT = Apparatfamilj MOVIFIT®
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Exempel ABOX Fdljande tabell visar typbeteckningens uppbyggnad for MOVIFIT®-SNI-ABOX:
MTA11A-503-S033-M13-00/M11

‘ Tillval ABOX

M11 = Rostfri monteringsskena

Utforande ABOX
00 = Serie

Typ av arbetsbrytare R
13 = med vred (ABB-MS325)

Utférande med arbetsbrytare ')
M = Motorskydd-omkopplare
med- ledningsskydd

Faltbuss
3 = ETHERNET

Anslutning-konfiguration
S03 = Standard-ABOX med
plintar och
kabelgenomféringar
for MOVIFIT®-SNI

Anslutningssatt
3 = 3-fasig (AC)

Anslutningsspénning
50 = 380till 500 V AC

A = Version

Serie

11 = Standard

12 = HygienicPus
Apparattyp

A = Anslutningslada

MT = Apparatfamilj MOVIFIT®

1) HygienicPUS-utférande: Generellt utan arbetsbrytare
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3.1.6 Ytskydd

Allmant

Ytskydd OS

NOCO®-Fluid

MOVIGEAR® kan som tillval levereras med olika skyddsatgarder for anvandning i

extrem miljo.

*  Yiskydd OS1 till 0S4 for MOVIGEAR®-drivenheter
Som komplettering finns specifika skyddsatgarder for drivaxlar.

| stallet for standardmassigt ytskydd kan MOVIGEAR® som tillval forses med ytskydd

0O8S1 till 0S4.
Ytskydd Skiktuppbyggnad Lampligt for
Standard 1 x enkomponents tacklack *  Normala miljéférhallanden
* Relativ luftfuktighet under 90 %
»  Yttemperatur upp till 120 °C
«  Korrosivitetskategori C1'
0s1 1 x 2-komponents grundskikt +  Liten miljdinverkan
1 x 2-komponentstacklack * Relativ luftfuktighet max. 95 %
*  Yttemperatur upp till 120 °C
» Korrosivitetskategori c2'
0S2 2 x komponents grundskikt *  Medelhdg miljéinverkan
1 x 2-komponentstacklack * Relativ luftfuktighet upp till 100 %
*  Yttemperatur upp till 120 °C
* Korrosivitetskategori c3!
0S3 2 x komponents grundskikt *  Hog miljdinverkan
2 x komponentstécklack * Relativ luftfuktighet upp till 100 %
*  Yttemperatur upp till 120 °C
* Korrosivitetskategori c4'
0S4 2 x 2-komponents epoxi-grundskikt *  Mycket hég miljéinverkan
2 x 2-komponentstacklack * Relativ luftfuktighet upp till 100 %
*  Yttemperatur upp till 120 °C
» Korrosivitetskategori C5-I
(mycket fratande)

1) enligt DIN EN ISO 12944-2

SEW-EURODRIVE anvander som standard korrosionsskydds- och glidmedlet NOCO®-
Fluid for alla drivenheter med halaxel. Anvand NOCO®-Fluid vid montering av drivenhet
med halaxel. Detta minskar risken for nétningskorrosion och underlattar framtida

demontering.

Dessutom lampar sig NOCO®-Fluid for skyddsbehandling av bearbetade metallytor
som saknar korrosionsskydd. Som exempel kan namnas axelandar och flansar.
NOCO®-Fluid kan bestallas i storre forpackningar fran SEW-EURODRIVE.

NOCO®-Fluid ar livsmedelskompatibelt i enlighet med USDA-H1. Livsmedelskompati-
belt NOCO®-Fluid har ett USDA-H1-marke pa forpackningen.
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Sarskilda Vid drift i aggressiv miljo eller for sarskilt krdvande tillampningar kan sarskilda skydds-
skyddsatgarder atgarder vidtas som tillval for drivaxlarna.

Atgird Skyddsprincip Lampligt for

FKM-axeltatningsring Hogkvalitativt material Kemiskt paverkade drivenheter

(Viton)

Ytbeldaggning pa utgaende | Skydd av I6pytorna pa axeltat- Aggressiv milj6 och tillsammans med

axel ningsring FKM-axeltatningsring (Viton)

Drivaxel av rostfritt stal

Ytskydd i form av hégkvalitativt
material

TillAmpningar som staller sarskilt
hdéga krav pa ytskydd

Systemhandbok — MOVIGEAR®-SNI
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3.1.7 Tillval metallférskruvningar

28

Tillval metall-
férskruvningar
MOVIGEAR®

Tillval metall-
forskruvningar
MOVIFIT®-SNI

Typ Bild Innehall | Storlek Artikel-
nummer
EMC-kabelférskruvning < 10 st M25x 1,5 | 1820480 5
(missing, fornicklad) \) )
)
EMC-kabelférskruvning < 10 st M25x 1,5 | 1821638 2
(rostfritt stal) @) )
.
Typ Bild Innehall | Storlek Artikel-
nummer
forslutningsskruvar 10 st M16x 1,5 | 18202233
(rostfritt stal) ‘) 10 st M20 x 1,5 | 1820 224 1
\\ ,’ 10 st M25x 1,5 | 1820226 8
EMC-kabelférskruvning < 10 st M16x 1,5 | 1820478 3
(massing, férnicklad) @\)}) 10st  M20x15 1820479 1
Y 10 st M25x1,5 | 18204805
EMC-kabelférskruvning < 10 st M16x 1,5 | 1821 636 6
(rostfritt stal) @)\)}) 10 st M20x 1,5 | 1821637 4
Y 10 st M25x 1,5 18216382
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3.1.8 Langtidsforvaring

OBS

Vid foérvaringstid overstigande 9 manader rekommenderar SEW-EURODRIVE utf6-
randet "Langtidsforvaring”. MOVIGEAR®-drivenheter i detta utférande &r férsedda
med en sarskild etikett.

Beakta dessutom de nddvandiga atgarderna for langtidsforvaring av MOVIGEAR®-
elektroniken i kapitlet "Driftstorningar och underhall” (se sid 263).

| smorjmedlet till MOVIGEAR®-drivenheter tillsatts ett VCl-korrosionsskyddsmedel (vola-
tile corrosion inhibitors). Observera att VCl-korrosionsskyddsmedel endast fungerar
inom temperaturomradet —25 °C ... +50 °C. Dessutom tacks axeldndarna med korro-
sionsskyddsmedel. Om inget annat anges forses MOVIGEAR®-drivenheter i utférande
"Langtidsférvaring” som standard med ytskyddet OS1. Pa begaran kan OS1 bytas mot
0S2, OS3 eller OS4. Ytterligare information finns i kapitlet "Ytskydd" (se sid 26).

STOPP!

MOVIGEAR®-drivenheter maste vara hermetiskt forslutna fram till idrifttagningstid-
punkten. Annars avdunstar VCI-korrosionsskyddsmedlet.

MOVIGEAR®-drivenheter levereras fran fabrik oljefyllda for drift i enlighet med anvis-
ningarna for aktuell byggform (M1 ... M6).

Forvaringsvillkor

Se forvaringsvillkoren i foljande tabell fére langtidsférvaring:

Klimatzon Emballage®

Forvaringsplats?

Forvaringstid

| behallare med torkmedel
och fuktindikator samt i

Tempererat klimat | gyetsad folieférpackning.

(Europa, USA,

Overtackt, skyddad mot regn och snd samt
vibrationsfritt.

Max 3 ar ar vid regelbunden
kontroll av emballage och
fuktighetsindikator (relativ

luftfuktighet < 50 %).

Kanada, Kina och
Ryssland med
undantag for

tropiska zoner) Oppen

Overtackt och férsluten vid konstant temperatur
och luftfuktighet (56 °C < & <50 °C,
< 50 % relativ Iuftfuktighet).
Inga plotsliga temperaturvariationer.
Styrd ventilation med filter (smuts- och dammffritt).
Inga aggressiva gaser och inga vibrationer.

2 ar och langre forutsatt
regelbunden inspektion. Kon-
trollera renhet och frihet fran
mekaniska skador vid inspek-

tion. Kontrollera att korro-
sionsskyddet &r opaverkat.

| behallare med torkmedel
och fuktindikator samt i
svetsad folieférpackning.
Kemisk skyddsbehandling
mot insektsangrepp och
mogelsvampbildning.

Tropiskt klimat
(Asien, Afrika,
Mellan- och Syd-

Overtackt, skyddad mot regn samt vibrationsfritt.

Max 3 ar ar vid regelbunden
kontroll av emballage och
fuktighetsindikator (relativ

luftfuktighet < 50 %).

amerika, Austra-
lien, Nya Zeeland
med undantag for
tempererade

omraden) Oppen

Overtackt och férsluten vid konstant temperatur
och luftfuktighet (5 °C <& < 50 °C,
< 50 % relativ luftfuktighet).
Inga plétsliga temperaturvariationer.
Styrd ventilation med filter (smuts- och dammfritt).
Inga aggressiva gaser och inga vibrationer.
Skydd mot insektsangrepp.

2 ar och langre forutsatt
regelbunden inspektion.
Kontrollera renhet och frihet
fran mekaniska skador vid
inspektion. Kontrollera att
korrosionsskyddet ar
opaverkat.

1) Emballeringen méaste utféras av erfaren personal och med det férpackningsmaterial som uttryckligen specificerats for andamalet.
2) SEW-EURODRIVE rekommenderar att vaxeln lagras i position motsvarande sin byggform.

Systemhandbok — MOVIGEAR®-SNI
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3.2
3.2.1

Byggforms-
beteckning

Viktiga bestallningsuppgifter och byggformer

Viktiga bestéllningsuppgifter

For MOVIGEAR® ar féljande byggformer méjliga:

* Generell anvandning i byggform M1, M2, M3*, M5, M6

+ Byggform M4*

Foljande ritning visar laget for MOVIGEAR® i rummet vid utférandena M1 till M6:

746786571
* = Byggform M3 och M4 endast enligt 6verenskommelse med SEW-EURODRIVE
STOPP!
Byggformsbyte: In féljande fall maste smoérjmedelsmangden anpassas av SEW-
EURODRIVE:

- Om en MOVIGEAR®, bestalld for anvandning i byggform M1, M2, M3, M5 eller M6
skall anvandas i byggform M4.

«  Omen MOVIGEAR®, bestalld for anvandning i byggform M4 skall anvandas i bygg-
form M1, M2, M3, M5 eller M6.
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Lage for For MOVIGEAR®-SNI ar féljande kabelgenomféringar mojliga:
kabelgenomféring . Léage?2
- 2xM25x1,5
+ LageX
- 2xM25x1,5
+ Lage 2X
- 2xM25x1,5
- 2xM25x1,5

2

\

746879627
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Elektronik-
utférande

Tillvalspaket for
vata utrymmen

MOVIGEAR®-
tillbehor

32
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For MOVIGEAR®-SNI ar féljande elektronikutféranden tillgangliga:
DynaStop® — elektrodynamisk retardationsfunktion

- utan "DynaStop®"

*+ med "DynaStop®"

Funktionen gor det majligt att bygga upp ett varvtalsberoende vridmoment i spannings-
I0st tillstand eller vid "Reglersparr" aktiv. Detta forhindrar inom vissa granser alltfér hog
acceleration av tillampningen pa grund av yttre krafter (t.ex. pa lutande plan).

Ytterligare information finns i kapitlet "Projektering” (se sid 66).

MOVIGEAR®-elektroniklock:
Elektroniklocket till MOVIGEAR®-SNI finns i princip i féljande utféranden:
» Elektroniklock utan tillvalsplats

» Elektroniklock med tillvalsplats och applikationslock (fér integrering av applikations-
tillval)

Foljande bild visar de mdjliga utférandena:

MOVIGEAR®-elektroniklock MOVIGEAR®-elektroniklock
utan tillvalsplats med tillvalsplats och
applikationslock

746895627
En 6versikt 6ver valbara applikationstillval finns i kapitlet "Typdversikt" (se sid 23).

For tillampningar i vatrum finns tillvalet Drivsystempaket for tillampningar i vatrum.
Mer information finns i kapitlet "MOVIGEAR® for tillampningar i vatrum" (se sid 50).

Natfilter:
Mer information finns i kapitlet "Tekniska data, natfilter" (se sid 47).
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3.2.2 Byggformer
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* = Byggform M3 och M4 endast enligt 6verenskommelse med SEW-EURODRIVE

Sm’: = avluftningsventil
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3.3 Konstruktions- och driftsanvisningar

3.3.1 Smoérjmedel

Pafyllnings-
mangder for
smorjmedel

Rullnings-
lagerfetter

Forklaringar till
smorjmedels-
tabellerna

Om inget annat har 6verenskommits levererar SEW-EURODRIVE drivenheten med
smorjmedelstyp och volym som ar anpassad efter aktuell byggform. Avgérande i sam-
manhanget ar angiven beteckning for byggform (M1...M6, se kapitlet "Byggformer och
viktiga bestallningsdata") vid bestallning av drivenheten. Om byggformen senare andras
maste smorjmedelsvolymen anpassas till den nya byggformen (se foljande tabell).

Vaxeltyp Pafyliningsmangd i liter
For byggformerna M1, M2, M3, M5 | For byggform M4
och M6

MGF..2 0,55 0,7

MGF..4 1,3 1,5

Rullningslagren fylls fran fabrik med fett enligt nedan:

Omgivnings- Tillverkare Typ

temperatur
Viaxelrullningslager —40°C...+80°C Fuchs Renolit CX-TOM15")
Specialfetter for vaxelrullningslager
" -30°C...+40°C Aral Eural Grease EP2
3‘?"*‘"’5 —-20°C ... +40°C Aral Aralub BAB EP2
%sa§

1) Rullningslagerfett baserat pa delsyntetisk basolja

Foérkortningarna, skuggningarnas betydelse och anvisningar:

CLP HC = Syntetiska kolvaten
E = Esterolja (vattenféroreningsklass WGK 1)
HCE = Syntetiska kolvaten + esterolja (godkéannande enligt USDA-H1)
HLP = Hydraulolja

|:| = Syntetiskt smérjmedel (= rullningslagerfett pa syntetisk basolja)
1) Observera kritiska startférhallanden vid 1&g temperatur!
2) Omgivningstemperatur
" Smorjmedel for livsmedelsindustrin (livsmedelskompatibla)
N7 Bio-olja (smdrjmedel for lant-, skogs- och vattenbruk)
E

Systemhandbok — MOVIGEAR®-SNI




P| Hz

LVA| |1

Tekniska data och mattritningar
Konstruktions- och driftsanvisningar

Foljande tabell visar tillatna smorjimedel vid MOVIGEAR®:

Smorjmedelstabell

03 012 01 06
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3.3.2 Montering/demontering av vaxlar med halaxel och kil

Montering

1. Medféljande
fastdetaljer

Kundaxel

Matt och
atdragnings-
moment

STOPP!

Vid monteringen maste ovillkorligen medféljande NOCO®-Fluid anvandas. Darigenom
undviks nétningskorrosion och senare demontering underlattas.

Killangden X bestdms av kunden men X maste dock vara > DK.

SEW-EURODRIVE rekommenderar tva varianter fér montering av vaxlar med halaxlar
och kil pa& maskinens drivaxel (= kundens axel):

1. Anvand medféljande fastdetaljer fér monteringen.
2. Anvand SEWs tillvalssats for montering/demontering.

Som standard medféljer nedanstadende fastdetaljer:
* Fastskruv med bricka [2]

» Lasring [3]
00001 00 02
[A] L8 [B] L8
1.5 x DK 1.5 x DK
== tls ‘ et ;
. = =\ [S)
. |
0.5 x DK X [11 [4] [3] [2] 0.5 x DK X 11 4] 3] [2
90704139

[1] Halaxel
[2] Fastskruv med bricka
[3] Lasring
[4] Kundaxel

+ Kundaxelns inbyggnadslangd, inklusive ansats [A], maste vara L8 — 1 mm.
» Kundaxelns inbyggnadsléngd, exklusive ansats [B], maste vara L8.

Fastskruven [2] maste dras at med atdragningsmomentet MS enligt féljande tabell.

Vixeltyp DM [mm] DK [mm] L8 [mm] MS [Nm]
MGFA.2 25 25 101 20
MGFA.2 30 30 101 20
MGFA.4 40 40 123 40
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2. Monterings-/ For montering kan man ocksa anvanda SEW:s tillvalssats for montering/demontering.
demonteringssats Denna kan bestallas for aktuell byggstorlek med artikelnummer enligt tabellen nedan.
Satsen bestar av:

+ Distanshylsa for montering utan ansats [5]

» Fastskruv for montering [2]

» Avtryckningsskiva for demontering [7]

+ Lasmutter fér demontering [8]

Den korta fastskruv som medfdljer som standard skall inte anvandas.

Kundaxel
00 002 00 02
[A] LK2 , C7 [B] LK2 C7
1.5 x DK LX 1.5 x DK LX
(; V‘777‘ (; V‘777‘
—» 77%*%@;“7‘ = &% RS
=\ | () =\ N =2
44% A
0.5 x DK X M1 4 3] [2] 0.5x DK X 11 ] 5] 3] [2]
90706315
[1] Halaxel
[2] Fastskruv med bricka
[3] Lasring
[4] Kundaxel
[5] Distanshylsa
+ Kundaxelns inbyggnadslangd maste vara LK2. Vid kundaxel med ansats [A] far
distanshylsan inte anvdndas.
+ Kundaxelns inbyggnadslangd maste vara LK2. Vid kundaxel utan ansats [B] maste
distanshylsan anvédndas.
Matt, atdragnings- Fastskruven [2] maste dras at med atdragningsmomentet MS enligt féljande tabell.
moment och ATael P
artikelnummer pH” | DK LK2 | LX*2 c7 MS rtikelnummer for
ke (mm] [mm] [mm] | [mm] [mm] [Nm] monterings-/
demonteringssats
MGFA.2 25 25 85 22 16 20 064 368 46
MGFA.2 30 30 85 22 16 20 064 368 54
MGFA.4 40 40 107 36 18 40 064 368 70
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Tekniska data och mattritningar
Konstruktions- och driftsanvisningar

3.33 ToquOC®-kI5mf6rband for vaxlar med halaxel

Beskrivning
TorqLOC®

Fordelar med

ToquOC®

38

ToquOC®-kIémf6rband anvands for friktionskoppling mellan kundaxel och halaxel i
drivenheten. Darmed utgdr kldamfoérbandet ToquOC® ett alternativ till tidigare vanliga
Idsningar, som halaxel med krympférband, halaxel med kil och halaxel med splines.

Klamforbandet ToquOC® bestar av féljande komponenter:

90720011

[1] Kundaxel

[2] Klamring

[3] Konisk bussning
[4] Halaxel i vaxel
[5] Krympskiva

[6] Konisk bussning
[7] Fast kéapa

Klamforbandet ToquOC® erbjuder foljande fordelar:

+ Kostnadsbesparing, da kundaxeln far tillverkas med toleransklass h11 i draget mate-
rial.

» Kostnadsbesparing, da olika kundaxeldiametrar kan tackas in med en enda halaxel-
diameter och olika bussningar (farre varianter).

» Enkel montering, da ingen fast passning behdver dvervinnas.

» Enkel demontering aven efter manga drifttimmar, eftersom mindre nétningskorrosion
uppstar och de koniska kopplingarna latt kan 6ppnas.
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Mattritningar for MOVIGEAR® |7

P| Hz
3.4  Mattritningar for MOVIGEAR®
3.4.1 Anvisningar for mattritningar
Leverans-
omfattning
D = Standarddelar levereras fran SEW-EURODRIVE.
C ) = Standarddelar levereras inte fran SEW-EURODRIVE.
Toleranser
Axelandar Diametertolerans:
%) <50 mm — ISO k6
%) > 50 mm — ISO m6
Centreringshal enligt DIN 332 Form DR:
@ =7..10 mm — M3
%) >10...13 mm — M4
%] >13...16 mm — M5
%) >16...21 mm — M6
%] >21..24 mm — M8
%) >24..30 mm — M10
%) > 30...38 mm — M12
%) > 38...50 mm — M16
Kilar: enligt DIN 6885 (hog typ).
Halaxlar Diametertolerans:
%) — ISO H7, matt med tolk
Gummibuffert vid Gummibuffert for forspanning till angivet varde AL. Gummibuffertens fjaderkarakteristik
MGF.G4 Overlamnas pa begaran fran SEW-EURODRIVE.
Avluftningsventiler Mattritningarna visas alltid med pluggar. P& grund av fran fabrik inskruvade avluftnings-
och kabel- ventiler, kabelférskruvningar eller tryckutjamningsforskruvningar (t.ex. tillsammans med
forskruvningar MOVIGEAR®-vétrumspaket) kan yttermatten variera nagot.
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Tekniska data och mattritningar
Mattritningar for MOVIGEAR®

MGFAS2
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3.4.2 Mattritningar for MOVIGEAR®
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Tekniska data och mattritningar LVA 7 = 3
Mattritningar for MOVIGEAR® |7
P| Hz
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7 Mattritningar for MOVIGEAR®

P| Hz

3.4.3 Mattritningar MOVIFIT®-SNI

MOVIFIT®-SNI
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Mattritningar for MOVIGEAR® |7

MOVIFIT®-SNI med tillvalet monteringsskena i rostfritt stal M11
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7 Mattritningar for MOVIGEAR®

3.44 Mattritning for natfilter

4
< ©
A T
- C .
o]
-3 /
OO0 c
CHH Oljlol{io
B3 L2 1 @
Ingéng
om fe)
Utgang
3 2 1 @
CHH IS
p flollloll ol
290343947
Monteringsposition godtycklig
Alla matt i mm:
Huvudmatt Installationsmatt 4 Skyddsjord- vy
Natfilter typ matt anslutning
A B (o] a b c (PE) kg
NF009-503 - 195 180 0,8
NF014-503 225 80 20 210 M5 0,9
NF018-503 50 255 240 5,5 1,1
NF035-503 275 255 1,7
60 30
NF048-503 315 100 295 V6 2,1
NF063-503 90 260 60 235 6,5 2,4
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3.5 Tekniska data

3.5.1 Tekniska data, MOVIGEAR®

MOVIGEAR®, typ MGF..2 MGF..4
Vridmomentklass M 200 Nm 400 Nm
Anslutningsspédnningar Unat 3x380VAC-5%...500VAC+ 10 %
Tillatet omrade
Natfrekvens frat 50 Hz ... 60 Hz
instrém In 1,53 A (Nmotor = 2000 min~") 2,77 A (Nmotor = 2000 min~")
Imaxstart 2,45A 3,33A
Storningstalighet EN 61800-3; miljoklass 2 (industrimiljo)
Stéremission EN 61800-3 Kategori C3 (Klass A Grupp 2 enligt EN 55011)
Omgivningstemperatur 0°C...+60°C;
fran + 40 °C kravs effektnedstampling. Se kapitlet "Projektering/
nedstamplingsfaktorer” (se sid 68).
Klimatklass EN 60721-3-3, klass 3K3
Forvaringstemperatur —-25°C ... +70 °C (EN 60721-3-3)
Verifiering av mekanisk enligt EN 50178
hallfasthet
Skyddsklass Standard: IP65 i enléghet med DIN EN 60529
(sluten MOVIGEAR™-kapsling och alla kabelgenomféringar tatade.
Begransningar av applikationstillval kan férekomma)
Med tillvalspaket for vata utrymmen: IP 66 i enlighet med DIN EN 60529
(sluten MOVIGEAR®-kapinng och alla kabelgenomféringar tatade.
Applikationstillval ar inte tillatna tillsammans med vatrumspaket)
Driftsatt S1, DB (EN 60149-1-1 och 1-3)
Kylningstyp Sjalvkylning enligt DIN 41751 samt DIN EN 61800-5-1
Meddelandefunktioner Indikeringar pa kapslingen for information om apparattillstand
Installationshojd h Upp till héjd < 1000 m, inga begransningar.

Vid héjd = 1000 m géller féljande begrénsningar:
*  Fréan 1000 m till max 4000 m:
—  IN-reduktion med 1 % per 100 m
*  Fréan 2000 m till max 4000 m:
—  Up-reduktion med 6 V AC per 100 m
Over 2000 m endast dverspanningsklass 2. Fér éverspanningsklass 3 fordras
externa atgarder. Overspanningsklasser enligt DIN VDE 0110-1.

Systemhandbok — MOVIGEAR®-SNI
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7 Tekniska data

3.5.2 Tekniska data, applikationstillval

GIO12A
Applikationstillval GIO12A
Skyddsklass IP65
Antal ingangar 4
Antal utgangar 2

Anslutningssitt

M12-kontaktdon (standardkodning, hylsdon)

Ingangstyp PLC-kompatibla enligt EN 61131-2 (digitala ingangar av typ 3)
R; ca 8 kQ, avlasningscykel 4 ms
Signalniva +15V .. +30 V "1" = Kontakt sluten
-3V..+5V "0" = Kontakt 6ppen
Utgangstyp PLC-kompatibla enligt EN 61131-2, externspannings- och kortslutningssakra

Sensor-/stilldonsmatning

Tillaten summastrom

DC 24 V enligt EN 61131-2,
externspannings- och kortslutningssaker

250 mA (summan av alla anslutna in-/utgangar, maximal enskild belastning: 250 mA)

Systemhandbok — MOVIGEAR®-SNI




Tekniska data och mattritningar [<¥4 : n

Tekniska data |7

3.5.3 Tekniska data for MOVIGEAR®, tillbehor

MOVIFIT®-SNI

Allminna tekniska data for MOVIFIT®-SNI

Anslutningsspanningar Unat 3x380VAC-5%..500VAC+10%
Tillatet omrade
Natfrekvens frat 50 Hz ... 60 Hz
Dimensioneringsdriftstrom In 20 A
(vid 400 V)
Kraftanslutning Antal kraftutgangar: 2 (2 x 3 faser), ej kortslutningssakra
Beredskapstid Typiskt 20 s (tidsperiod mellan spanningsanslutning och driftklart tillstand)
Ledningsskydd, kraftutgangar In 20 A (fabriksinstallning), se kapitlet "Installationsféreskrifter” (se sid 141)
Eftersom det inte finns nagot integrerat motorskydd i MOVIFIT®-SNI i
HygienicP's-utférande maste ledningsskyddet i detta fall generellt sékras
med externa atgarder.
Ledningsldngd mellan - Far uppga till max. 100 m totalt
MOVIFIT®-SNI och den
sista —- MOVIGEAR®
Storningstalighet EN 61800-3; miljoklass 2 (industrimiljo)
Storemission EN 61800-3 Kategori C3 (Klass A Grupp 2 enligt EN 55011)
Driftsatt S1, DB (EN 60149-1-1 och 1-3)
Kyltyp (DIN 41751) Sjalvkylning
Skyddsklass (standardutférande) IP65 enligt EN 60529 (sluten MOVIFIT®-kapinng samt alla kabelgenomféringar
tatade)
Skyddsklass IP66 i enlighet med EN 60529 och IP69K i enlighet med DIN 40050-9 (sluten
(HygienicP'VS-utférande) MOVIFIT -kapsling och alla kabelgenomfdringar tatade enligt aktuell skyddsklass)
Omgivningstemperatur —25 °C till +40 °C (Pn-reduktion: 3 % Iy per K till max. 60 °C)
Klimatklass EN 60721-3-3, klass 3K3
Forvaringstemperatur —25 °C...+70 °C (EN 60721-3-3, klass 3K3)
Tillaten vibrations- och enligt EN 50178
stotbelastning
Fororeningsklass 2 enligt IEC 60664-1 (VDE 0110-1) inom kapslingen
Installationshojd h Upp till hoéjd < 1000 m, inga begransningar.
Vid hojd = 1000 m galler féljande begransningar:
*  Fran 1000 m till max 4000 m:
— Iy-reduktion med 1 % per 100 m
*  Fran 2000 m till max 4000 m:
—  Up-reduktion med 6 V AC per 100 m
Over 2000 m endast Gverspanningsklass 2. Fér dverspanningsklass 3 fordras
externa atgarder. Overspanningsklasser enligt DIN VDE 0110-1.
Vikt EBOX ca 4,5 kg
ABOX ca 4,5 kg
Matt BxHxD 334 x 332 x 180 mm
MOVIFIT®-SNI
Protokoll UDP-IP

Baudrate-varden som stods

100 Mbit/s (full duplex)

Anslutningssatt

RJ45/plintar

Integrerad switch

Tillatna ledningstyper

stdder Autocrossing, Autonegotiation
fran kategori 5+, Klass D i enlighet med IEC 11801
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RVA]_ |72 Tekniska data och mattritningar

Allminna elektronikdata for MOVIFIT®-SNI

Elektronik- och sensor-/
stidlldonsmatning
(egenmatning)

Ui, =DC 24V -15 % / +20 % i enlighet med EN61131-2

Ie <500 mA, typiskt 300 mA (for MOVIFIT®-SNI-eIektronik), dessutom upp till
1500 mA for sensormatning, 12 ingangar och 4 in-/utgangar pa vardera 150 mA
kortslutningssaker (summa: < 1,5 A)

Elektronik- och sensor-/
stidlldonsmatning
(hjédlpspéanning)

Ui, =DC 24V -15 % / +20 % i enlighet med EN61131-2

I 500 mA, typiskt 300 mA (fér MOVIFIT®-SNI-eIektronik), dessutom upp till
1500 mA for sensormatning, 12 ingangar och 4 in-/utgangar pa vardera 150 mA
kortslutningsséaker (summa: < 1,5 A)

Digitala in-/utgangar MOVIFIT®-SNI

Antal in-/utgangar

Tillaten langd hos sensor-/stalldonskabel

12 ingangar och 4 in-/utgangar
Max 30 m

Ingangstyp

PLC-kompatibla enligt EN 61131-2 (digitala ingangar av typ 1)
R ca 4 kQ, avlasningscykel <5 ms
Signalniva +15V .. +30 V "1" = Kontakt sluten

-3V..+5V "0" = Kontakt 6ppen

Utgangstyp

PLC-kompatibla enligt EN 61131-2, externspannings- och kortslutningssakra

Sensor-/stilldonsmatning

Dimensioneringsstrom
Tillaten summastrom
Spanningsfall, internt

24 V DC enligt EN 61131-2, externspannings- och kortslutningssaker
150 mA per I/O

1,5A
max 2 V
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Tekniska data, .
néatfilter

For att undertrycka stérningsemission mot natsidan

* Inga kopplingsapparater far finnas mellan natfilter NF... och MOVIFIT®-SNI
» Natfilter NF... har cRUus-godkannande, oberoende av MOVIGEAR®

Nétfilter Typ NF009-503 NF014-503 NF018-503 NF035-503 NF048-503 NF063-503

Artikelnummer 827 4126 827 116 X 827 413 4 827 128 3 827 117 8 827 414 2

Nominell spanning Un 3x380VAC-10%... 500 V AC +10 %, 50/60 Hz

Nominell stréom In 9AAC 14 AAC 18 AAC 35AAC 48 AAC 63 AAC

Forlusteffekt vid Iy Py 6W 9w 12W 15W 22W 30w

Avledningsstrém vid Uy <25mA <25mA <25 mA <25mA <40 mA <30 mA

Omgivningstemperatur 25 +40°C

S

Skyddsklass IP20 (EN 60529)

Anslutningar  L1-L3/L1’-L3’ 4 mm? (AWG 10) 10 mm? (AWG 8) 16 mm? (AWG 6)
PE Skruvar M5 Skruvar M5/M6 Skruvar M6

Atdragningsmoment 0,8 Nm 1,8 Nm 3 Nm
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7 Tekniska data och mattritningar
7 MOVIGEAR® med tillvalspaket for vata utrymmen
P| Hz
3.6 MOVIGEAR® med tillvalspaket for vata utrymmen
3.6.1 Egenskaper

MOVIGEAR®-drivenheter med tillvalspaket for vata utrymmen utmarks av foljande
egenskaper:

[1] Anslutningslada med ensidig kabelpassage

[2] Férmonterade EMC-kabelférskruvningar (M25) férnicklad méassing

[3] Ytskydd OS4
Folj anvisningarna i kapitlet "Ytskydd" (se sid 26)

[4] Ytterligare tackkapa mitt emot utgaende sida

[5] Monterad och aktiverad avluftningsventil, motsvarande aktuell byggform.
Folj anvisningarna i kapitlet "Byggformsblad” (se sid 33)

[6] Fabriksinstallerad tryckutjamningsfoérskruvning (M16)
tillsammans med byggform M1, M3, M5, M6

[7] Fabriksinstallerad tryckutjamningsforskruvning (M16)

tillsammans med byggform M4, M2

(5]
842977035

Alla avbildningar av MOVIGEAR®-drivenheter med tillvalspaket for vata utrymmen visas i
denna trycksak med skuggade ytor (= ytskydd OS4)
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3.6.2 Viktiga bestéallningsuppgifter och begransningar

MOVIGEAR®-drivenheter med tillvalspaket for vata utrymmen levereras med bygg-
formsanpassat installerad avluftningsventil och tryckutjamning samt med férmonterade
EMC-kabelférskruvningar. Darfér maste féljande information ges vid bestallning:

+ Byggform

M1
M2
M3 (endast enligt verenskommelse med SEW-EURODRIVE)
M4 (endast enligt 6verenskommelse med SEW-EURODRIVE)
M5
M6

+ Kabelgenomféring

Lage 2 (ej mojligt vid byggform M5)
Lage X (ej mojligt vid byggform M6)

842984203
* = Byggform M3 och M4 endast enligt 6verenskommelse med SEW-EURODRIVE
STOPP!
Vid demontering av fabriksinstallerade férskruvningar (tryckutjamnings- och kabelfor-
skruvningar) samt ventiler skadas korrosionsskyddet.
Skador pa korrosionsskyddet t.ex. i samband med underhéallsarbete, maste darfor ovill-
korligen battras.
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MOVIFIT®-SNI i Hygienicplus-utférande

MOVIFIT®-SNI i HygienicP'US-utforande

f
y/
P| Hz
3.7
3.7.1 Egenskaper

Féljande bild MOVIFIT® i HygienicP'US-utférande:

842731659

HygienicP!US-utfdrandet utmarks av foliande egenskaper:

+ IP66 i enlighet med EN 60529 och IP69K i enlighet med DIN 40050-9 (sluten
MOVIFIT®-kapsling och alla kabelgenomforingar tatade enligt aktuell skyddsklass)

» Lattrengjord kapsling (Self-Draining-utformning)

* Ytbehandling med smutsavstétande egenskaper

* HOog ythallfasthet mot mekaniska stétskador

» Kompatibilitet med rengéringsmedel som har féljande egenskaper:
— alkaliskt
— surt
— desinficerande

STOPP!

Skyddsklass IP69K uppnas endast om de standardmassiga forslutningsskruvarna av
plast ersatts med lampliga IP69K-férskruvningar och angiven monteringsposition
respekteras.

SEW-EURODRIVE kan leverera forskruvningar enligt kapitlet "Tillval metallférskruv-
ningar" (se sid 28). For IP69K lampar sig endast dar angivna férskruvningar av rostfritt
stal.
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3.7.2 Egenskaper for tatningsmaterial

For MOVIFIT®-SNI i HygienicP'Vs-utférande anvands normalt EPDM som tatningsmate-
rial. Féljande tabell visar ett urval av EPDM-egenskaper. Observera dessa data vid

anlaggningsplaneringen.

Egenskap Bestiandighet hos EPDM
Aldring mycket god
Alkalier mycket god
Ammoniak (vattenfri) mycket god
Anga Upp till +130 °C
Bensin liten
Dricksvatten mycket god
Etanol mycket god
Fosforsyra (50 %) mycket god
Hetvatten mycket god
Kalilut mycket god
Kolsyra mycket god
Metanol mycket god
Natriumklorid mycket god

Olja (vegetabilisk, eterisk)

god till medelgod

Olja- och fett liten

Ozon mycket god
Salpetersyra (40 %) god
Saltsyra (38 %) mycket god
Silikonoljor och -fetter mycket god
Socker (vattenlésning) mycket god
Svavelsyra (30 %) mycket god
Syror mycket god
Tillatet temperaturomrade -25...+150 °C
Tvattlut mycket god

OBS

Den begransade bestandigheten hos EPDM mot kontakt med mineraliska oljor, bensin,
fett etc. beror pa att EPDM svaller i kontakt med dessa substanser. EPDM forstérs dock
1 inte genom kontakt med dessa kemikalier.
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3.7.3 Ytbeldggning

Ytbelaggningen pa MOVIFIT®-SNI i HygienicP!US-utforandet utmérks av féljande egen-
skaper:

Utpraglat smutsavvisande egenskaper hos beldggningen
Ytjamnhet

- R;<1,6till2

Bestandighet mot alkaliska och sura rengéringsmedel

— Svavelsyra (10 %)

— Natronlut (10 %)

Rengorings- och desinfektionsmedel far under inga omstéandigheter blandas
med varandra!

Syror och kloralkalier far aldrig blandas, da detta ger upphov till giftig klorgas.

Folj ovillkorligen sdkerhetsanvisningarna fran tillverkaren av rengérings-
medlet.

Bestandighet mot substanser pa anvandningsplatsen
— Fetter

— Mineraloljor

— Matoljor

— Bensin

— Alkohol

— Lésningsmedel

Okanslig mot stotar och stegbelastning
Slaghallfast

Bestandig mot sprutande vatten
Ljusbestandighet

— Direkt solstralning
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Anmarkningar SEEE

4 Projektering
4.1 Anmarkningar

OBS

° Inom ramen for var kontinuerliga produktutveckling kan avvikande data komma att

1 anges.

411 Teckenforklaring
Foljande tabell férklarar férkortningarna som anvands i detta kapitel:

Forkortning Forklaring

Mmax app. Maximalt applikationsvridmoment (Mgy, + Mgtat)
Mgyn Dynamiskt vridmoment

Mstat Statiskt vridmoment

Mgt Kontinuerligt vaxelvridmoment

Mmax start Max startvridmoment for MOVIGEAR®
M, MOVIGEAR® kontinuerligt vridmoment
My Retardationsvridmoment

Mymax Max méjligt retardationsvridmoment

N, Utgéende varvtal

Namin Min. utgéende varvtal

Namax Max. utgdende varvtal
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4.2 MOVIGEAR®, lastprofil
En MOVIGEAR®-drivenhet &r speciellt anpassad for de krav som stélls av horisontella
transportértillampningar. Féljande bild visar en typisk lastkurva.

Exakta varden for drivenheternas statiska lossbrytningsmoment och kontinuerliga vrid-
moment framgar av tabellen under bilden.

A

z Lastprofil fér transportor

1S

]

1S

o

>

(1]
— [2]
(3]
[
))
5 (5 LI
Sekunder Minuter Kontinuerlig kérning
174348043
MOVIGEAR®, typ Driftomrade [1] Driftomrade [2] Driftomrade [3]
(statiskt- lossbryt- (5 min.) (varaktighet)
ningsmoment, 5 s.)

MGF.2 350 % M, 200 % M, 100 % M,
MGF.4 350 % My 200 % M, 100 % M,
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4.3 Val av MOVIGEAR® utgdende fran vridmomentklass

Foljande bild visar schematiska kurvor fér maximalt vridmoment i S3-drift och kontinu-
erligt vridmoment i S1 drift. Exakta varden framgar av tabellen under bilden.

Mmax—start : : : :
T T T |
| | | |
| | | |
| | | |
| | | |
| | | |
| | | |
| | |
| | | |
E | | | |
) | | | |
£ | | | |
o | | | |
E | | | |
g | | | |
5 v | | |
: ‘ | |
| | T |
| | | |
| | | |
| | | |
| | | |
) . , |
200 500 1000 1500 2000
Motorvarvtal n, [min-']
889614987
MGF..2
Na Ny Ma Mgdf Mmax itot Vikt
vid vid vid vid vid vid start
ne= ne= n.= ne= ng= ng=
200 2000 50 1000 1500 2000
min~! min~! min~! | min™’ min~! min~’
[min"'] [min‘1] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [kg]
3- 3,6 36,2 200 200 197 197 200 500" 55,25 | 16,0
steg 54 53,7 147 140 133 133 200 500" 37,24
2- 10,8 108,0 74 71 67 67 192 281 18,52 | 15,7
sted 06 206,0 39 37 35 35 152 147 9,71
40,0 400,0 20 19 18 18 94 76 5,00
1) Max tillaten upptradandefrekvens anges pa begéaran
MGF..4
Ny Ny M, Mgt Mmax itot Vikt
vid vid vid vid vid vid start
ng= ng= ne= n.= ne= ne=
200 2000 500 1000 1500 2000
min~" min~" min™' | min™' | min™? | min™!
[min‘1] [min‘1] [Nm] | [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [kg]
3- 4,2 41,7 309 309 309 309 388 1000" 48,00 | 24,0
steg
2- 7,8 77,8 169 169 169 169 400 616 25,72 | 23,6
sted 158 158,0 83 83 83 83 323 303 12,66
31,6 315,5 42 42 42 42 212 152 6,34

1) Max tilldten upptradandefrekvens anges pa begéaran
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4.4  Natverkstopologi

Féljande bild visar majliga natverkstopologier for MOVIGEAR® Single Line Installation:

MOVIVISION® -klienter

PLC Anliggnings-PC _
med parameter- “a K|ie!nf c
sattnings- och EURODRIVE F
diagnosverktyget

MOVIVISION® T
: E ]

Databas

Tk

Ethernet Ethernet

MOVIFIT®-SNI MOVIFIT®-SNI

Max. 10 MOVIFIT®-SNI
totalt

Max. 100 m mellan
2 MOVIFIT®-SNI

Ethernet Ethernet Ethernet

MOVIGEAR®-SNI MOVIGEAR®-SNI

=

MOVIGEAR®-SNI

-

MOVIGEAR®-SNI

MOVIGEAR®-SNI

Single Line

Max 100 m mellan MOVIFIT®-SNI och den sista MOVIGEAR®
Single Line

Max 100 m mellan MOVIFIT®-SNI och den sista MOVIGEAR®

MOVIGEAR®-SNI

Max. 10 x MOVIGEAR®-SNI Max. 10 x MOVIGEAR®-SNI
totalt totalt

889630987
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4.5 Data for drivsystemprojektering

For att komponenterna i drivsystemet skall kunna faststéllas korrekt maste vissa upp-
gifter vara kadnda. Dessa ar:

Data for projektering av drivsystem Egna uppgifter
Namin Min. utgéende varvtal 1/min

Namax Max. utgaende varvtal 1/min

M, vid n i, | Utgéende vridmoment vid minimalt Nm

-utgaende varvtal

M, vid n . | Utgdende vridmoment vid maximalt Nm
-utgaende varvtal

M4, M1..M6 Byggform

IP.. Erforderlig skyddsgrad
Yomg Omgivningstemperatur °C
H Installationshéjd M

S..,..%ED Driftsatt och intermittensfaktor, ED. Alternativt kan
den exakta belastningscykeln anges

z Startfrekvens. Alternativt kan den exakta belast- 1/h
ningscykeln anges

frat Natfrekvens Hz

451 Overféring av motordata

For korrekt projektering av drivsystemet fordras aven information om den utrustning
som skall drivas (massa, varvtal, regleromrade etc.).

Darmed faststalls kraven pa effekt, Vridmoment och varvtal. God hjalp ges av hand-
boken "Drive engineering — Practical Implementation, Project Planning" eller projekte-
ringsprogramvaran SEW — WORKBENCH.

4.5.2 Val av korrekt drivenhet

Utgaende fran berdknade varden for kraftmatning och varvtal hos drivsystemet och med
hansyn tagen till andra mekaniska krav kan nu en lamplig drivenhet valjas.
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4.6 Projekteringsprocedur
Foljande flodesschema visar schematiskt projekteringen for MOVIGEAR®:

Nodvandig information om utrustningen som skall drivas

+ Tekniska data och miljéférhallanden
» Varvtalsregleromrade (kast)
« Berakning av driftcykel

!

Berdkning av relevanta tillampningsdata

» Statisk, dynamisk och generatorisk effekt
* Varvtal

*  Vridmoment

* Rorelsediagram

Val av MOVIGEAR®

+  Bestiamning av MOVIGEAR®-storlek (Mmay start > Mmax app)

» Nedstampling for installationshéjd och omgivningstemperatur

* Maximalt varvtal / installningsomrade

» Termisk belastning (effektivt vridmoment vid medelhdgt varvtal)

* Kontroll av kontinuerlig vaxelbelastning (Mgqs > Mmax app)

» Belastning genom generatorisk effekt (kontroll av bromsmotstand)
* Reglersatt

Tillval

* EMC-anvisningar

* Mandvrering/lkommunikation

« Tillaggsfunktioner

« Tillval (momentarm, axelutférande etc.)

!

‘ Kontrollera att alla krav ar uppfylida.
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4.7 Val av drivenhet med palltransportdr som exempel

4.7.1 Beskrivning av tillampningen

Kapitlet beskriver val av en MOVIGEAR®-drivenhet till en rullbana avsedd for transport
av trapallar, med féljande data:

Lastmassa m 2 500 kg
Transporthastighet . \Y 22 m/min
Positioneringshastighet 5 m/min
Acceleration a 0,4 m/s?
Antal rullar . 8
Verkningsgrad hos tillampningen, inklusive rullar NApp 0,7
Rulldiameter D 140 mm
Havarm for rullfriktion (tra/stal) f 1,2
Lagerdiameter d 28 mm
Lagerfriktionskoefficient Miager 0,005

Foljande bild visar tillampningen schematiskt:

775921675
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4.7.2 Berakning av tillampningen

Féljande tabell visar de berakning av
MOVIGEAR®-drivenheter:

Berakningar

applikationen som ar nddvandiga for att valja

Statiskt kormotstand

Fr = uxmxg

M= [gx(ﬂLager x9+f)+c}
D 2

o= [—x(0.005x28 mm
140 mm

1 =0.01814

Fr = 0.01814x 2500 kg x 9.81
Fr =445N

+1,2)+0}

Statiskt vridmoment

D 1
Mgtat = Fr XEX_

Mgyn =100 Nm

n
014 m 1
Mstat = 445 N X 2 X01—7
Mstat = 45 Nm
Dynamiskt vridmoment D 1
Mdyn =mxax—x—
2
0.14m 1
Mgy = 2500 kg x0.4 m/s? x ——— x —
dyn gx X > X 0.7

start

Utgaende varvtal

Maximalt applikationsvridmoment vid

MmaxApp = Mstat +Mayn
Mmax App =49 Nm +100 Nm
MmaXApp = 145 Nm

\'
Ny =

7 xD
o 22min”"
47 314%x0.14m

n, =50 min~’
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4.7.3 Val av MOVIGEAR®-drivenhet
Valet av MOVIGEAR®-drivenhet sker i fljande steg:
1. Vilken vridmomentklass (byggstorlek) behdvs

Krav: Max majligt startvridmoment hos MOVIGEAR®-drivenheten maste Overstiga
maximalt applikationsvridmoment.

Mmax Start ~ MmaxApp

Tilldampningsberakningarna resulterar i ett maximalt applikationsvridmoment vid start
Pa Mmax app = 145 Nm.

Utvaxlingarna i = 55,25, i = 37,24, i = 18,52 hos vridmomentklass (byggstorlek)
MGF..2 uppfyller detta krav.

Resultat: Valet faller pa MOVIGEAR® i vridmomentklass MGF..2
2. Val av utvaxling med utgaende varvtal:

Krav: Tillampningsberakningarna resulterar i ett utgdende varvtal n; = 50 min~". For att
uppna ett brett regleromrade och optimal verkningsgrad skall det erforderliga utgaende
varvtalet sa nara som mdjligt uppnas vid det ingadende varvtalet ng = 2000 min~".

Resultat: Tabellen i kapitlet "Mdjliga MOVIGEAR®-kombinationer" visar att driven-
heten med utvaxlingsférhallandet ii; = 37,25 och utgaende varvtal n, = 53,7 vid ng=
2000/min ar ratt val:

MGF..2

Ny Ny Ma Imgdf Mmax- itot Vikt

vid vid vid vid vid vid start

Ne= Ne= ng= Ne= Ng= ng=

200 2000 500 1000 1500 2000

min~! min~! min~?  min™? | min™? | min™!

[min™"] | [min~] [Nm] | [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm] [kal
3- 36 36,2 200 200 197 197 200 500" | 5525 16,0

» sted 54 53,7 147 140 133 133 200 500" | 37,24 |

2- 10,8 108,0 74 71 67 67 192 281 18,52 157
sted 206 206,0 39 37 35 35 152 147 971

40,0 400,0 20 19 18 18 94 76 5,00

1) Max tillaten upptradandefrekvens anges pa begéaran

3. Termisk kontroll av MOVIGEAR®:

Krav: For att termiska problem skall kunna uteslutas maste det kontinuerliga utga-
ende vridmomentet hos MOVIGEAR®-drivenheten vara storre an det statiska vrid-
moment hos applikationen:

Mg > Mgiat
Applikationsberakningen resulterar i ett statiskt vridmoment Mgt = 45 Nm. Det kon-

tinuerliga utgaende vridmomentet hos vald MOVIGEAR®-drivenhet uppgar till M, vid
N 2000 min~! = 133 Nm.

Observera eventuella nedstamplingsfaktorer (nedstampling for installationshéjd och
omgivningstemperatur).

Resultat: Kraven uppfylls.
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4. Test av vaxelns kontinuerliga belastbarhet:

Krav: Tillatet kontinuerligt vaxelvridmoment maste dverstiga maximalt applikations-
vridmoment:

Mgdf > Mmax App

TilldAmpningsberakningarna resulterar i ett maximalt applikationsvridmoment vid start
P& Mmax app = 145 Nm.

Tillatet kontinuerligt vaxelvridmoment hos vald MOVIGEAR®-drivenhet uppgar till
Mgdf =200 Nm.

Resultat: Kraven uppfylls. Om kraven inte uppfylls maste data kontrollberaknas av
SEW-EURODRIVE.

STOPP

Projektering av MOVIGEAR®-drivenhet med begransad utmattningshallfasthet.

Om applikationsvridmomentet Gverstiger maximalt tillatet kontinuerligt vaxelvrid-
moment maste tillaten start-/stoppfrekvens kontrollberdknas av SEW-EURODRIVE.

5. Kontroll av bromsmotstand
Berakning av generatorisk effekt vid retardation:
My = Mdyn = Mgtat
My =100 Nm -45 Nm

My =55Nm
MV xnax27l'
N = 560
R, - 55 Nm>x50 min~'x 2z
2x60
R, =144 W

En ytterligare kontroll utférs i enlighet med kapitlet "Generatorisk belastbarhet hos
integrerat bromsmotstand" (se sid 65).
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4.8 Generatorisk belastbarhet hos integrerat bromsmotstand

Féljande diagram visar belastbarheten hos bromsmotstand BW1, vilket som standard ar
integrerat i MOVIGEAR®. Vardet galler per bromsférlopp:

V]
600

500 1

400

300

2001

100

0 10 50 100 200 500 1000 2000 3000 4000 5000 6000 [c/h]

776718859

[1] Bromsramp 10 s

[2] Bromsramp 4 s

[3] Bromsramp 0,2 s

c/h omkopplingar per timme

4.8.1 Berakning-sexempel
Kanda data:
» Genomsnittlig bromseffekt: 144 W
* Bromsramp: 2s
» 200 bromsforlopp per timme

Energiberakning utgaende fran bromsrampens effekt:

W =P xt
W =144 W x2s
W =2881J

For en bromsramp pa 2 s kan man i diagrammet valja bromsramp [3] (0,2 s). Anvand
kurvan med den kortare bromsrampen, eftersom en kortare bromsramp betyder mera
effekt.

Diagrammet tillater, vid bromsrampen pa 0,2 s vid 200 omkopplingar per timme, en
energiutveckling pa 290 J. Erforderliga 288 J kan alltsa i detta exempel absorberas med
BW1.
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4.9 DynaStop® — elektrodynamisk retardationsfunktion

491 Funktionsbeskrivning

DynaStop® g6r det mdjligt att bygga upp ett varvtalsberoende vridmoment i spannings-
I0st tillstand eller vid "Reglersparr" aktiv. Detta forhindrar inom vissa granser alltfér hog
acceleration av tillampningen pa grund av yttre krafter (t.ex. pa lutande plan)

Befinner sig drivsystemet i rérelse erbjuder MOVIGEAR® féljande funktion: Vid span-
ningsbortfall utnyttjas rérelseenergin for att foérsorja frekvensomformaren genom ener-
giatermatning. Darmed kan en kontrollerad retardation uppnas.

Om den atermatade energin inte racker till aktiveras DynaStop®.

Den elektrodynamiska retardationsfunktionen DynaStop® ger inte styrt stopp pa en
viss position.

Ddodsfall eller svara skador.
» Den elektrodynamiska retardationsfunktionen far inte anvandas for lyftanordningar.
» P& lutande plan far DynaStop® anvandas endast efter riskanalys.

STOPP

Om reglersparr aktiveras under drift av drivenheten aktiveras DynaStop®.

Detta kan medféra stora vridmoment och darmed skador pa drivenheten och den
drivna utrustningen.

» Aktivera reglersparr endast vid nollvarvtal.

- .@

OBS

Information om deaktivering av funktionen DynaStop® finns i kapitlet "Deaktivera
Dyna-stop® for idrifttagningsarbete” (se sid 159).
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49.2 Retardationsvridmoment

Mojliga retardationsmoment framgar av de féljande tabellerna:

My
A

MV max T

\j

nmax

442458763
MGF..2 Foljande tabell visar de méjliga retardationsvridmomenten:
MGF..2 itot max. Retardationsvridmoment
retardations-
vridmoment
Mymax vid n1 M, vid M, vid M, vid M, vid
(véaxelaxel- ne= ne= ng= ng=
varvtal) 500 min~! | 1000 min~? ' 1500 min~" ' 2000 /min"
[Nm] [min~"] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]
3- 55,25 221 4 173 110,5 77 68,5
steg 37,24 148,9 59 116 74,5 52 46
2- 18,52 74 11,87 58 37 26 23
steg 9,71 38,8 22,66 30,5 19,5 13,5 12
5,00 20 44 15,6 10 7 6,2
MGF..4 Fdljande tabell visar de mdjliga retardationsvridmomenten:
MGF..4 itot max. Retardationsvridmoment
retardations-
vridmoment
Mymax vid n1 M, vid M, vid M, vid M, vid
(vaxelaxel- ng= ne= ne= ne=
varvtal) | 500 min=' 1000 min~' 1500 min~"! | 2000 /min~"
[Nm] [min~"] [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]
3- 48,00 566 2,1 283 158 110 86
steg
2- 25,72 303 4 151,5 84,5 59 46
steg 12,66 149 8,1 74,5 415 29 22,5
6,34 74,8 16,2 37 20,5 14,5 1
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4.10 Nedstamplingsfaktorer

Féljande bild Bild visar nedstamplingsfaktorerna fr och fy for MOVIGEAR®-driv-
systemet. Faktorn f; kan hdmtas direkt ur diagrammet, medan faktorn f maste hamtas
ut tabellen under diagrammet:

fT A fH 1_OA
0.9
0.8
0.7
3[°C] i 1000 2000 3000 4000 H ['m]
776737803
¥ = Omgivningstemperatur
H= Installationsho6jd 6ver havet
Omgivningstemperatur Faktor f;
MGF..2 MGF..4
upp till fran 1000 min~" upp till fran 1000 min~"
1000 min" 1000 min"
40 °C 1 1 1 1
50 °C 0,86 0,8 0,7 0,6
60 °C 0,75 0,6 0,45 0,2
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411 Spanningsnat, natkontaktor och natsékring

4.11.1 Tillatna spanningsnat

OBS
° MOVIGEAR® ar avsedd for drift i spanningsnat med direktjordad stjarnpunkt (TN- och

1 TT-nét).

4.11.2 Natkontaktor
Endast kontaktorer enligt brukskategori AC-3 (EN 60947-4-1) far anvandas.

STOPP

Anvand inte natkontaktor K11 for stegning utan endast for till/frankoppling av omfor-
maren.

For stegning, ge kommandon via styrsystem/PLC.

L2 Styrsystem
L3
PE_.—.._
F11
mm
F13
K11 o
: | |
L1L213Q 1
Néatfilter L2 15© 1
| |
1411-%= 1
- L 4 — 4 — o = o
i L & ! Elskapsniva
- - |T!'Fer - - - - - - — — —_ z
| T Fackniva
| | 3 ' MOVIFIT®-SNI
| -
I I s ']
I |1 © : :
MR
| s
| I | 2 1
| o8
I A A
I Ly B o
I [ E 1]
I P! S : !
- |
: | : E‘; [N
. |
| 1 = | | Ethernet | | Ethernet [2]
I I | — ; _______
I P! Nat I e ) o Nat_
S e

b e e e e e e - —

MOVIGEAR®-SNI 1...10

843384843

[1] EMC-kabelférskruvning
[2] max. 10 MOVIFIT®-SNI totalt, max 100 m mellan 2 MOVIFIT®-SNI
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4.11.3 Natsakringar
Anvand endast foljande sakringstyper:
Ledningsskyddstyper av klasserna gL, gG:
* Nominell sdkringsspanning = Nominell natspanning

* Nominella sakringsspanningar maste, beroende pa omformarbelastning, sattas till
100 % eller 125 % av omformarens nominella strém.

Ledningsskydd med karakteristik B, C:
» Nominell ledningsskyddsspanning = Nominell natspanning

* Den nominella ledningsskyddsstrommen maste dverstiga omformarens nominella
strém med 10 %.

Berdkning av sakringar (F11/F12/F13)
Maximal summa av samtidigt upptradande strommar: /- = ZImax start
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4.12 Natkabel och ledningar for Single Line Installation

4.12.1 Sarskilda foreskrifter

Vid avsakring och val av nat- och motorkablar skall nationella och anldggningsspecifika
foreskrifter foljas. Observera i forekommande fall aven anvisningarna for UL-riktig instal-

lation.
OBS
° + Natkabeln, liksom aven kabeln for Single Line Installation, maste vara skarmad.
1 + Ledningslangd mellan MOVIFIT®-SNI och den sista MOVIGEAR® far uppga till max
100 m.

» Vid langa motorkablar reckommenderar SEW-EURODRIVE att jordfelsbrytare inte
anvands. Kabelkapacitanser orsakar avledningsstrommar som kan medféra felut-
I6sningar.

4.12.2 Spéanningsfall

Natkabelns och Single Line Installation-kabelns ledararea skall véljas sa att spannings-
fallet blir sa litet som mojligt. Om spanningsfallet ar for stort uppnas inte fullt motor-
moment.

Forvantat spanningsfall kan berdknas med hjalp av féljande tabeller (vid kortare led-
ningar kan spanningsfallet raknas om, proportionellt mot langden):

Belastning med | [A] =

Ledararea 4 6 8 10 13 16 20 25 30 40 50
Koppar Spanningsfall AU

1,5 mm? 53 8 10,6 | 13,3 | 17,3 | 21,3 Q) g " 0 0

2,5 mm? 3,2 48 6,4 81 | 104 128 | 16 R R R N

4 mm? 179 28 38 47 65 80 10 125 D 1) 1)

6 mm? 44 | 53 | 64 | 83 | 99 D "

10 mm? 32 40 50 60 82 | 102

1) Belastning motsvarande IEC60364-5-52 ej tillaten

Belastning med | [A] =

Ledararea 4 6 8 10 13 16 20 25 30 40 50
Koppar Spanningsfall AU

AWG16 70 105 R N N D R R N N R
AWG14 42 63 84 105 136 D D 1) 1) 1) )
AWG12 2,6 39 | 52 64 84 103 129 R R R R
AWG10 56 6,9 87 | 10,8 | 13,0 N R
AWGS ' 45 56 70 84 12 1
AWG6 43 | 51 69 86

1) Belastning motsvarande IEC60364-5-52 ej tillaten
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4.13 Drivsystemplanering ur EMC-synpunkt

MOVIGEAR® och MOVIFIT®-SNI &r komponenter avsedda foér inbyggnad i maskiner
och anladggningar. De uppfyller EMC-produktnormen EN 61800-3 "Varvtalsreglerade
elektriska drivsystem". Om anvisningarna fér EMC-riktig installation féljs uppfylls mot-
svarande krav for CE-markning av den kompletta CE-markta maskinen/anlaggningen,
i enlighet med EMC-direktivet 2004/108/EG.

4.13.1 Storningstalighet
MOVIGEAR®uppfyIIer alla krav enligt EN 61800-3 med avseende pa stérningstalighet.

4.13.2 Storemission

Storemissionen fran MOVIGEAR® har matts i typiskt forekommande installationer. De
gransvarden som underskrids tillater att apparaterna installeras saval i industri- som
bostadsmiljo. Beroende pa vilken gransvardesklass som efterstravas rekommenderas
foljande atgarder: | industriell miljo tillats hdgre stérningsnivaer. | industriell miljé kan
man, beroende pa matande nar och anlaggningskonfiguration, avsta fran foljande
atgarder.

4.13.3 Gransvardesklass

For EMC-riktig installation finns féljande 16sningsméjligheter, beroende pa anlaggnings-
konfiguration.

Utfér en EMC-riktig installation:
» Gransvardesklass C3: Inga atgarder behovs
- Gransvardesklass C2: Natfilter i matningen till MOVIFIT®-SNI
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Konstruktion av 24 V DC hjalpmatning till MOVIFIT®-SNI SEEE

4.14 Konstruktion av 24 V DC hjalpmatning till MOVIFIT®-SNI

4.14.1 Allmanna anvisningar

MOVIFIT®-SNI kan levereras med eller utan integrerat switchat matningsdon. Vid
anvandning av integrerat switchat matningsdon kan totalt 36 W (1,5 A) anvandas for
matning av sensorer och stalldon.

Om kommunikationen med MOVIFIT®-SNI maste uppratthallas dven vid matningsbort-
fall kravs ett externt nataggregat fér 24 V DC.

Aktivera i sadana fall externt nataggregat for 24 V DC fore eller samtidigt med néatkon-

taktorn.
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L2 Styrsystem
L3
PE_._._-._. ..... — e ] —
F11 T F11 _T
k(1111
F13 | F13 |
H[K11] | 1K
| | 1
| Nat- ! 1B
24V DC-| ~ filter |L1 213D [
natdel = L1'L2' L3 g B
! EEEEREE -
[ [ K i @ . -
i I il B Elskapsniva
i = =+
—_ | — = — - - — - - — — — —
i ! :' 1l g Maskinniva
i : : I MOVIFIT®-SNI
. | 1fr 8
| I i S
: ! 2 1 £
! | ]! B ;
e e
: . |
! i ) E
I | il o g
. 1 L
! ! i | E
I | il | | 9
i I i| | | %
. ! I 1l ©
I | P! =
- | b
! ! T K
| I P! 1| Ethernet
: | ) e——
! | |1 ST L
| | T b
i | ———mmmmmmmm [
i 24V DC-hjalpspénning (tillval) 24V DC

843369739

[1] EMC-kabelférskruvning
[2] max. 10 MOVIFIT®-SNI totalt, max 100 m mellan 2 MOVIFIT®-SNI
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4.14.2 Exempel

OBS

Effektbehovet hos MOVIFIT®-SNI utan in-/utgangar uppgar till 9 W (ca. 350 mA vid
24 V).

Belastningen pa utgangarna beror pa anslutna forbrukare.

De digitala ingangarna har en intern resistans pa 3 kQ. Detta innebéar ett effekt-
behov pa 0,2 W per plint. Detta effektbehov maste beaktas om plintarna skall matas
via 24 V DC-utgangen pa MOVIFIT®-SNI.

Spanningsmatningen till férbrukarna ingar inte i effektdata. Om spanningsmat-
ningen till dessa forbrukare levereras av MOVIFIT®-SNI maste denna tillkommande
effekt beaktas.

MOVIFIT®-SNI, 2 fotoceller som matas fran MOVIFIT®-SNI samt 2 utgangar.
Berakning av totalt effektbehov:

Effektbehov hos MOVIFIT®-SNI: 9 W

Effektbehov fran ingadngar + matning av fotoceller:
2x(02W+12W)=28W

Effektbehov for digitala utgangar: 2 x 24 V x 0,025 A=12W

Det totala effektbehovet uppgar till 13 W (vid 24 V matningsspanning ca. 0,54 A). Vid
anvandning av hjalpmatning 24 V DC maste denna effekt stallas till forfogande.
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4.15 Tillampningar i vata utrymmen

4.15.1 Konsultstod

Under féljande foérhallanden rekommenderar SEW-EURODRIVE anvandning av
MOVIGEAR® med tillvalspaket for vata utrymmen i kombination med MOVIFIT®-SNI i
HygienicP!US-utférande:

Stora temperaturskillnader (t.ex. om drivenheten direkt efter anvandning spolas med
kallt vatten)

Vid varierande temperatur (t.ex. tilldAmpningen kylrumssluss)

Om tatningsytorna under normal drift kommer i kontakt med vatten

Vid Rengdring av drivenheten med ytspanningssankt vatten och/eller kemikalier
Vid cyklisk drift (S3) i kall och/eller fuktig miljé

OBS

Gallande krav kan inte alltid férmedlas skriftligt. Samtal mellan anlaggningsopera-
torer, systemleverantdrer och komponentleverantdrer har visat sig vara ett bra satt
att reda ut aktuella férhallanden och faststalla nédvandiga atgarder.

SEW-EURODRIVE har som komponentleverantor erfarna konsulter for sadana till-
Iampningar och kan ge aktiv support vid val av tekniskt och ekonomiskt optimala

I6sningar.
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EEEE Tilldampningar i vata utrymmen

4.15.2 Frageformular

OBS

For att pa basta satt forbereda konsultationen med SEW-EURODRIVE, vanligen fyll i
1 féljande frageformular och skicka det till aktuellt SEW-kontor.

o 41 - o PSP
00T 01 £= a1 0T o o SRR

L= A=) TR

(@] 5 o o1 a o F=1 (8 [t 1 T E TP

1. Information om installationsplats

» Generell beskrivning av anlaggningen (t.ex. flaskfylining, transport av tombehéllare,
burktransport etc.)
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+ Upptrader det starka temperaturvaxlingar under drift? (arbetar t.ex. drivenheten
under lang tid for att darefter svalna, eller varierar omgivningstemperaturen kraftigt?)
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2. Rengoring av installationsplatsen

* Hur ofta sker rengdring?
..................... ganger per dag cerereeeeneennn.... gaNger per vecka

Anvands hogtryckstvatt?

/—‘ ja, foljande: .., ’7 nej

Tillsatts I6snings- eller rengdéringsmedel i vattnet?

D j8, FOlANAET v j nej

Kommer drivenheten ofta i kontakt med vatskor, emulsioner eller andra produkter
fran den I6pande produktionen?

u ja, foljande: ..., L nej

Har kompatibilitet med tatningsamnena verifierats?

/—‘ ja /—‘ nej
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5

5.1

5.2

Sakerhetsanvisningar
Allmant

Sakerhetsanvisningar

Allméant

Malgrupp

Foljande grundlaggande sakerhetsanvisningar har till syfte att forebygga person- och
utrustningsskador. Anvandaren maste sakerstalla att de grundlaggande sékerhetsan-
visningarna beaktas och respekteras. Anlaggnings- och driftsansvariga, samt personer
som under eget ansvar arbetar med apparaten, maste lasa systemhandboken i sin
helhet och forsta dess innehall. Vid oklarheter eller behov av ytterligare information,
kontakta SEW-EURODRIVE.

Skadade produkter far aldrig installeras eller tas i drift. Meddela omedelbart eventuella
transportskador till transportforetaget.

Under drift kan MOVIGEAR®-drivenheter och tillbehdr, beroende pa aktuell skydds-
klass, uppvisa atkomliga spanningsférande, rorliga eller roterande delar, liksom heta
ytor.

Otillaten borttagning av nodvandiga skyddskapor, felaktig anvandning och felaktig
installation eller drift medfor risk for svara skador pa personer och utrustning.

Ytterligare information finns i dokumentationen.

Allt arbete med installation, idrifttagning, reparation och underhall far endast utféras av
kvalificerad elektriker (IEC 60364 resp. CENELEC HD 384 eller DIN VDE 0100 och
IEC 60664 eller DIN VDE 0110 samt nationella féreskrifter for forebyggande av olycks-
fall maste foljas).

Elektriker, inom ramen for dessa grundlaggande sakerhetsanvisningar, ar personer som
ar fortrogna med uppstallning, montering, idrifttagning och drift av produkten, och som
ar adekvat kvalificerade for dessa uppgifter.

Allt arbete med transport, lagring, drift och atervinning maste utféras av personer som
har fatt motsvarande instruktion.

Systemhandbok — MOVIGEAR®-SNI




Sakerhetsanvisningar 5
Avsedd anvandning

5.3 Avsedd anvandning

MOVIGEAR®-drivenheter och tillbehdr ar komponenter avsedda fér inbyggnad i elek-
triska anlaggningar eller maskiner.

Vid inbyggnad i maskin ar idrifttagning av MOVIGEAR®-drivenheter (inledning av
reguljar drift) ar inte tillaten forran det ar faststallt att maskinen uppfyller radets direktiv
98/37/EG (Maskindirektivet).

Idrifttagning (dvs. inledning av reguljar drift) ar tilldten endast under foérutsattning att
kraven i radets direktiv 2004/108/EG (EMC-direktivet) ar uppfyllda.

MOVIGEAR®-drivenheter och tillbehor uppfyller kraven enligt radets direktiv
2006/95/EG (Lagspanningsdirektivet). De normer som listas i Forsdkran om Gverens-
stammelse har tillampats for MOVIGEAR®-drivenheter och tillbehér.

Tekniska data och anslutningsanvisningar finns pa markskylten och i dokumentationen.
Dessa anvisningar skall ovillkorligen féljas.

5.3.1 Sakerhetsfunktioner
MOVIGEAR®-drivenheter far inte uppfylla nagra sakerhetsfunktioner.

5.3.2 Lyfttillampningar
MOVIGEAR®-drivenheter far generellt inte anvéandas for lyfttillampningar.

Pa lutande plan far MOVIGEAR®-drivenheter anvandas forst efter att anvandaren har
utfort en riskanalys. Folj anvisningarna i dokumentationen.

5.4  Transport, lagring

Anvisningarna for transport, lagring och korrekt hantering i dokumentationen skall féljas.
Vid behov skall 1ampliga och tillrackligt dimensionerade transportanordningar (t.ex.
telfrar) anvandas. Ingen ytterligare last far anbringas. Miljoférhallanden i enlighet med
dokumentationen skall vara uppfylida.

5.5 Uppstéallning
Uppstallning och kylning av apparater maste ske i enlighet med gallande foreskrifter och
tillhérande dokumentation.
MOVIGEAR®-drivenheter och tillbehor skall skyddas mot otillatna pakanningar.
Om inget annat uttryckligen foreskrivs ar féljande tillampningar férbjudna:
* Anvandning i explosionsfarlig miljo.
* Anvandning i omgivning med skadlig olja, syra, gas, dnga, damm, stralning etc.

* Anvandning i icke-stationara tillampningar dar kraftiga mekaniska vibrationer och
stotar kan forekomma. Se dokumentationen for MOVIGEAR®-drivenheter.
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Sakerhetsanvisningar
Elektrisk anslutning

5.6 Elektrisk anslutning

Arbete med MOVIGEAR®-drivenheter och tillbehér som star under spanning ar for-
bjudet.

Den elektriska installation skall utféras i enlighet med géallande foreskrifter (gallande
t.ex. ledararea, sakringar och skyddsledaranslutning). Mer detaljerad information finns i
dokumentationen.

Anvisningar for EMC-riktig installation, som skarmning, jordning, filterinstallation och
kabelférlaggning finns i dokumentationen for MOVIGEAR®-drivenheter. Tillverkaren av
anlaggningen eller maskinen ansvarar fér att EMC-gransvardena enligt lag respekteras.

Skyddsatgarder och skyddsanordningar maste uppfylla gallande féreskrifter (t.ex. EN 60204
eller EN 61800-5-1).

5.7 Séker frankoppling

MOVIGEAR®-drivenheter och tillbehdr uppfyller alla krav for sdker frankoppling av mat-
nings- och elektronikanslutningar i enlighet med EN 61800-5-1. For att garantera saker
frankoppling maste alla anslutna stromkretsar ocksa uppfylla kraven fér saker fran-

koppling.
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Drift

5.8

Drift

Anlaggningar i vilka MOVIGEAR®-drivenheter och tillbehér &r inbyggda maste vid
behov kompletteras med ytterligare dvervaknings- och skyddsanordningar i enlighet
med gallande sakerhetsforeskrifter, t.ex. lagar om maskinutrustning, férebyggande av
olycksfall etc. | tillampningar med forhéjd faropotential kan ytterligare skyddsatgarder
vara nédvéandiga. Andringar av MOVIGEAR®-drivenheter med hjalp av operatorspro-
grammet tillats.

Nar MOVIGEAR®-drivenheten och dess tillbehdr har skilts fran matningsspénning far
spanningsférande apparatdelar och kraftplintar inte omedelbart beréras eftersom det
fortfarande kan féreligga spanning fran uppladdade kondensatorer. Vanta minst
10 minuter efter franskiljning.

Nar matningsspanning ar ansluten till MOVIGEAR® och tillbehor maste anslutningsla-
dorna vara stangde och deras lock fastskruvade.

Att driftindikeringslysdioderna eller annan indikering ar slackt ar ingen garanti for att
apparaten ar spanningslos och skild fran natspanningen.

Apparatens interna sékerhetsfunktioner eller yttre mekanisk blockering kan leda till att
motorn stannar. Vid eliminering av orsaken eller vid aterstallning kan drivsystemet starta
av sig sjalvt. Om detta av sdkerhetsskal inte kan ftillatas for den drivna maskinen, skilj
apparaten fran matningsnatet innan reparationsarbetet inleds.

Varning: Heta ytor: Ytorna pa MOVIGEAR®-drivenheter och tillbehdr kan under drift na
temperaturer éver 60 °C!

EBOX pa MOVIFIT®-SNI far aldrig tas av under drift! Farliga ljusbagar kan uppsta
mellan EBOX och ABOX som kan forstéra apparaten (brandrisk, forstérda kontakter)!

Varning: Arbetsbrytaren pa MOVIFIT®-SNI skiljer endast de anslutna MOVIGEAR®-
drivenheterna fran natet. Efter mandvrering av arbetsbrytaren ar plintarna i MOVIFIT®-
SNI fortfarande anslutna till natspanningen.
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6.1

Apparatuppbyggnad
MOVIGEAR®-drivenheter

Apparatuppbyggnad
MOVIGEAR®-drivenheter

MOVIGEAR®-drivenheter bestar av tre karnkomponenter, namligen vaxel, motor och
drivenhetselektronik. Dessa tre komponenter sitter i en gemensam gjuten aluminium-
kapsling (se féljande bild).

(]

(2]

(4]

[3]

747111563

[1] MOVIGEAR®-elektroniklock
[2] Anslutningsring for kabelférskruvningar eller kontaktdon
[3] Faste fér gummibuffert som momentarm

[4] Vaxellock
[5] Utférande med utgaende axel (i denna bild: halaxel med kilspar)

[6] Jordningsskruvar
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Apparatuppbyggnad 6
MOVIGEAR®-drivenheter
6.1.1 MOVIGEAR®-elektroniklock

Foljande bild visar mdjliga utféranden hos MOVIGEAR®-elektroniklock:

MOVIGEAR®-elektroniklock MOVIGEAR®-elektroniklock med
utan applikationsplats applikationsplats och applikationslock

747152779
[1] Lysdiodindikeringar [1] Monterings-/demonteringsgrepp
[2] Fastskruvar (4x)
[3] Applikationslock
[4] Lysdiodindikeringar
Lage for DIP- Fdljande bild visar lagena for DIP-omkopplare S1 och S2 i elektroniklock MOVIGEAR®:

omkopplare

375382155
DIP-omkopplare Beskrivning
S1 Adressering av MOVIGEAR®-SNI-drivenheter
S2 Reserverad
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6.1.2 Applikationstillval

Applikationstillval
GIO12A

Foljande bild visar applikationstillval GIO12A:
11 2 (3]

[1] Monterings-/demonteringsgrepp
[2] Fastskruvar (4x)
[3] M12-kontaktdon for digitala 1/0

747277451
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MOVIGEAR®-drivenheter

Foljande bild visar exempel pa en MOVIGEAR®-mérkskyIt. Typbeteckningens upp-
byggnad beskrivs i kapitlet "Typbeteckning MOVIGEAR®" (se sid 86).

[ SEW-EURODRIVE CE

76646 Bruchsal/Germany
Mmax. 500 Nm

MGFAT2-DSM-SNI
[1] = 01.1233697403.0001.08 Ma 133 Nm

6.1.3 Markskylt och typbeteckning
Markskylt

~

IP 65
M M1,M2,M5,M6 fn 50..60 Hz  cos@ 0,99
i 37,24 °c 0... +40 Un 380...500 V A 1,53
na 5,4..53,7 r/min nr 1/10
3~ IEC60034 kg 16.000

1883186
Made in Germany )

%73 CLP HC 220 Synth.01/0,55!
|

890151819

[1] Entydigt tillverkningsnummer

Streckkod:

Streckkoden pa markskylten (Code 39) enligt ISO/IEC 16388 visar ett entydigt tillverk-
ningsnummer (med punkter som skiljetecken).
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Typbeteckning® Fdljande tabell visar typbeteckningens uppbyggnad for MOVIGEAR®-SNI:
MGFAS2-DSM-SNI

‘ ‘ ‘ Installationsteknik

SNI = Single Line Network Installation

Motortyp

Byggstoriek
2 Vridmomentklass 200 Nm
Vridmomentklass 400 Nm

4

Kapslingspabyggnadssatt
T Drivenhet med momentarm

G Gummibuffert som momentarm
(endast for MGF.G4)
S = Kapsling med gangor f6r montering

av en momentarm

Axelutforande

A = Axelmonterad enhet (halaxel med kil)
T = TorgLOC®-klamférband

Vaxeltyp

F = Flatvaxel

Produktfamilj
MG = MOVIGEAR®

Typbeteckning for Foljande tabell visar typbeteckningens uppbyggnad foér applikationstillval:
applikationstillval
GIO12A

Version

Utforande
2 = 4 digitala ingangar + 2 digitala utgangar

Version

Funktion
IO = Digitala in-/utgangar

Produktfamilj
G = Tillval for MOVIGEAR®
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MOVIGEAR®-drivenheter

6.1.4 MOVIGEAR® med tillvalspaket for vata utrymmen

Foljande bild visar de tillkommande egenskaperna hos MOVIGEAR®-drivenheter med
tillvalspaket for vata utrymmen:

(3]

842977035

[1] Anslutningslada med ensidig kabelpassage
[2] Férmonterade EMC-kabelférskruvningar (M25) férnicklad méssing
[3] Ytskydd OS4. Se kapitlet "Ytskydd" (se sid 26)
[4] Ytterligare tackkapa mitt emot utgaende sida
[5] Monterad och aktiverad avluftningsventil, motsvarande aktuell byggform.
F&lj anvisningarna i kapitlet "Byggformsblad” (se sid 33)
[6] Fabriksinstallerad tryckutjamningsforskruvning (M16) tillsammans med byggform M1, M3, M5, M6
[7] Fabriksinstallerad tryckutjamningsférskruvning (M16) tillsammans med M2, M4

Alla avbildningar av MOVIGEAR®-drivenheter med tillvalspaket for vata utrymmen visas i
denna trycksak med skuggade ytor (= ytskydd OS4)
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6.2 MOVIFIT®-SNI

6.2.1 MOVIFIT®-SNI-EBOX (aktiv elektronikenhet)

En MOVIFIT®-SNI-EBOX &r en sluten elektronikenhet fér styrning av MOVIGEAR®-
drivenheter:

EBOX

(1]

(2]

747289483

[1] Central 6ppnings-/slutningsmekanism

[2] Driftslysdioder fér kommunikation av I/O- och apparatstatus (plats for text)
[3] DIP-omkopplare S1

[4] Anslutning till anslutningslada
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MOVIFIT®-SNI

6.2.2 MOVIFIT®-SNI-ABOX

Féljande bild visar MOVIFIT®-SNI-ABOX med plintar och kabelgenomféringar:
(2]

(3]

[4]

747362827

[1] Anslutning till EBOX

[2] Monteringsskena

[3] Skyddskapa

[4] Arbetsbrytare

[5] Diagnosgranssnitt under férskruvningen
[6] Jordningsskruvar
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6 Apparatuppbyggnad
MOVIFIT®-SNI

6.2.3 MOVIFIT®-SNI i HygienicP'US-utférande

Féljande bild visar de tillkommande egenskaperna hos MOVIFIT®-SNI i HygienicP!Us-
utférande:

[5]
507334667

[1] EBOX med ytbeldggning (kan endast levereras i farg gra-metallic)

[2] Utbytbar profiltatning

[3] Monteringsskena med ytbelaggning (kan endast levereras i farg gra-metallic)
Tillval: Monteringsskena i rostfritt stal M11 kan levereras (se sid 43)

[4] ABOX med ytbelaggning (kan endast levereras i farg gra-metallic)

[5] HygienicPUS-utfdrande generellt utan arbetsbrytare

[6] Forslutningsskruvar i rostfritt stal
Finns som tillval. Se kapitlet "Tillval metallférskruvningar” (se sid 28)

Alla avbildningar av MOVIFIT®-SNI i HygienicP'US-utforande visas i denna trycksak med
skuggade ytor (= ytskydd)
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Apparatuppbyggnad 6

MOVIFIT®-SNI
6.2.4 Markskylt och typbeteckning
Exempel EBOX Foljande tabell visar markskylt och typbeteckning for MOVIFIT®-SNI-EBOX:
Type: NTN11RVVY-SU3-EFZA-50 E — 1
MRC-10: FFLFPoFPorrarFare ﬁ Sof twaremodul : 18219349
Status: 1Z 19 13 11 1A == =— == 11

0000 OO0 OO O
Type: MTN11A000-503-E42R-5

SEw SO#: 01.8508099801.0001. @5 c €
Eingana / Input Ausgana / Output

EURODRIVE ! : %%t |2 oo

D-766946 Bruchsal F = S§...60H= F = fN
Made in Germany T = —25...+490°C
MOVIFIT-SNI Feldbus/Fieldbus: Ethernet/UDP

Elektronlkbox Freitextzeile mit =ur Zeit max. 51 Zeichen—-———————

IIIIIIIIII|I||IIIII|II|II||II||I|I|IIIII]III||IIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIIII|I|I|IIIIIII||IIIII|I|I||IIII|II|I|IIIIIIlI||II|I|I|I|IIIIII|I||II|

843517195
[1] Méarkskylt med MAC-ID. Sjalvhaftande — fasts pa lysdiodfonstret

MT N 11 A000-503 -E42 A -50/U11

‘ EBOX-tillval

U11 = 24V DC switchat matningsdon

EBOX-utférande
50 = Standardutférande

A = Version

Funktionsniva

2 = System/MOVIVISION®
Faltbuss
E4 = UDP/P

Anslutningssatt
3 = 3-fasig

Anslutningsspéanning
50 = 380..500V AC

Apparateffekt
000 = MOVIFIT®-SNI

Version A

Serie

11 = Standard

12 = HygienicP'us

Apparattyp

N = MOVIFIT®-SNI
(MOVIGEAR®-styrning)

MT = Apparatfamilj MOVIFIT®
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Exempel ABOX

Apparatuppbyggnad
MOVIFIT®-SNI

Foljande tabell visar markskylt och typbeteckning for MOVIFIT®-SNI-ABOX:

Type: MTA11A-503-5033-N
Ew So%: 01, 85@8599891 0001 06 c €
Eingeng / Input Ausgeng / Ouilput

EuRoDmvE U = 3x38Y...S00V RC U = UN
I = ZV.YRA AC 1 = 1IN
D-7BE646 Bruchsal § = 50...60H= §F = N
Made in Germany T = —25...+30°C

MOVIFIT-SNI Feldbus/Fieldbus: Ethernet

Anschlussbhox Freitextizeile mit =zur Zeit max. S1 Zeichen—————————
Connection box 12 10 _— - -

0T OO [IlIII|IIII|||II|IIIII|IIIIIIIIIIIII!|IIIIII|IIIII|III|IIIIIIII|I||II|IIIIIII[IIIIIII|III[IIIII|I|I[I|II|III|

0000 0 ORI

MTA11A-503-S033-M13-00/M11

Utférande ABOX
00 = Serie

Typ av arbetsbrytare”

ledningsskydd

Féltbuss
3 = ETHERNET

Anslutning-konfiguration
S03 = Standard-ABOX med
plintar och
kabelgenomforlngar
for MOVIFIT®-SNI

Anslutningssatt
3 = 3-fasig (AC)

Anslutningsspanning
50 = 380till 500 V AC

A = Version

Serie

11 = Standard

12 = HygienicP'us
Apparattyp

A = Anslutningslada

1) HygienicPS-utférande: Generellt utan arbetsbrytare

843518859

Tillval ABOX
M11 = Rostfri monteringsskena

13 = med vred (ABB-MS325)

Utférande med arbetsbrytare”
M = Motorskydd-omkopplare med-

MT = Apparatfamilj MOVIFIT®
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7 Mekanisk installation

1

OBS

Vid installationen maste sakerhetsanvisningarna ovillkorligen foljas (se sid 78)!

7.1  MOVIGEAR®
7.1.1 Erforderliga verktyg och hjalpmedel

Toleranser vid
monteringsarbete,
axelandar

» Skruvnyckelsats

*  Momentnyckel

+ Padragare

» Shims och distansbrickor

» Fastanordningar for kraftdverféringskomponenter
«  Glidmedel (t.ex. NOCO®-FLUID)

» Standardkomponenter ingar inte i leveransen

Diametertolerans enligt DIN 748:

» ISO k6 vid massiv axel med & < 50 mm
» ISO H7 vid halaxlar

» Centreringshal enligt DIN 332, form DR

Systemhandbok — MOVIGEAR®-SNI
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7.1.2 Forutsiattningar for montering

Sakerstall att féljande villkor ar uppfyllda:

Data pa markskylten till MOVIGEAR® dverensstammer med natspanningen.
Drivenheten ar oskadad (inga skador fran transport eller forvaring).

Omgivningstemperatur enligt systemhandbok, markskylt och smdrjmedelstabell i
kapitlet "Smorjmedel” (se sid 35)

Drivenheten far inte monteras under foljande miljoférhallanden:

— Explosionsfarlig atmosfar

— Oljor

— Syror

- Gas

— Angor

— Stralning

Vid specialutféranden: Drivenheten ar utford i enlighet med faktiska miljovillkor.

Drivaxlar och flansytor maste noggrant befrias fran korrosionsskyddsmedel, smuts
och liknande. Anvand i handeln férekommande I6sningsmedel. Lésningsmedel far
inte tranga in i axeltatningarnas tatningslappar — risk fér materialskador!

| abrasiva miljoer maste axeltatningsringarna for den utgaende axeln skyddas mot
forslitning.

STOPP!

Byggformsbyte: | féljande fall maste smoérjmedelsmangden anpassas av SEW-
EURODRIVE:

Om en MOVIGEAR®, bestalld for anvandning i byggform M1, M2, M3, M5 eller M6
skall anvandas i byggform M4.

Om en MOVIGEAR®, bestalld for anvandning i byggform M4 skall anvandas i bygg-
form M1, M2, M3, M5 eller M6.
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7.1.3 Uppstillning av MOVIGEAR®

Befria axelandarna noga fran korrosionsskyddsmedel (anvand konventionellt
Idsningsmedel). Lésningsmedlet far inte komma in i lager och tatningar — risk for
materialskador!

Rikta upp MOVIGEAR® och den drivna utrustningen omsorgsfullt for att inte motor-
axlarna skall belastas oftillatet (beakta tillatna tvarkrafter!)

Inga stotar och slag mot axelandarna far forekomma.

Observera kraven p4 fritt utrymme (se féljande bild), s& att MOVIGEAR®-elektronik-
locket kan tas av. Detaljerade mattritningar finns i kapitlet "Tekniska data och matt-

L

s T
e

748272779

Observera kraven pa fritt utrymme (se foljande bild), sa att applikationstillval kan
monteras och demonteras.

| 200

|

|

J A
P

748338315

Tillse att kylluft kan cirkulera fritt och att inte varm franluft fran andra aggregat kan
sugas in.

Anvand lampliga kabelférskruvningar for alla kablar (satt i reduceringspluggar vid
behov).

Tata kabelgenomfdringarna noga.

Fore atermontering, rengdr noggrant tatningsytorna pa MOVIGEAR®-elektronik-
locket.

Systemhandbok — MOVIGEAR®-SNI
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» Forbattra vid behov korrosionsskyddsbelaggningen.
» Verifiera att skyddsgraden enligt systemhandboken eller markskylten ar giltig.

STOPP!

Den skyddsklass som anges i Tekniska data galler endast fér monterat MOVIGEAR®-
elektroniklock.

Om MOVIGEAR®-elektroniklocket tas av fran anslutningsladan kan enheten skadas av
fukt eller damm.

+ Skydda MOVIGEAR®-elektroniklocket nar det ar avtaget fran anslutningsladan.

Uppstéllning i
vatutrymmen
eller utomhus

Malning av
MOVIGEAR®

For anvandning i vatutrymmen eller utomhus levereras vaxlar i korrosionsskyddat
utférande. Battra eventuella lackskador.

Folj ovillkorligen anvisningarna i avsnittet "MOVIGEAR® med tillvalspaket for vata
utrymmen" (se sid 121).

STOPP!

Avluftningsventiler och axeltatningsringar kan skadas vid malning och battrings-
malning.

Risk for utrustningsskador.
« Ytorna maste vara rena och fettfria.

» Avluftningsventiler och skyddslappen pa axeltatningsringarna maste skyddas med
maskeringstejp vid malning.

» Avlagsna maskeringstejpen efter avslutad malning.

Systemhandbok — MOVIGEAR®-SNI




Mekanisk installation
MOVIGEAR®

MOVIGEAR®,
avluftning av
vaxeln

Aktivering av
avluftningsventil

SEW-EURODRIVE levererar alla MOVIGEAR®-drivenheter med separat avluftnings-
ventil.

Avluftningsventil ligger i drivenhetens halaxel. Fore idrifttagning maste den hogst place-
rade pluggen ersattas med den medfdljande avluftningsventilen.

Undantag: MOVIGEAR®-drivenheter med tillvalet "Vatrumspaket" levereras med for
byggformen korrekt monterad och aktiverad avluftningsventil.
Efter montering av avluftningsventilen maste ventilen aktiveras.

Vid utféranden med inskruvad avluftningsventil: Kontrollera att avluftningsventilen ar
aktiverad. | annat fall maste transportsakringen tas bort fran avluftningsventilen innan
vaxeln tas i drift.

1. Avluftningsventil med transportsékring

211319051

2. Ta bort transportsakringen

!.\¢
>

211316875

3. Aktiverad avluftningsventil

=

211314699

Systemhandbok — MOVIGEAR®-SNI

97



7 Mekanisk installation
MOVIGEAR®

7.1.4 Applikationstillval

Ytorna pa MOVIGEAR® och applikationstillval kan bli heta under drift.
Varning for heta ytor.
«  Vidror MOVIGEAR®-drivenheten och externa tillval forst efter att de har svalnat

tillrackligt.
Demontera MOVIGEAR®-drivenheter med applikationsplats i elektroniklocket levereras som stan-
applikationslock dard med ett applikationslock.

Innan ett applikationstillval kan monteras maste applikationslocket tas av.
1. Lossa de 4 fastskruvarna.

748641291

2. Borttagning av applikationslock.

748671883
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Montering av 1. Innan ett applikationstillval kan monteras maste eventuellt applikationslock tas av.

applikationstillval 2. Skjut in tillvalet pa applikationsplatsen.

748696843

3. Fixera tillvalet med de 4 fastskruvarna. Max tillatet atdragningsmoment for fastskru-
varna ar 1,2 till 1,4 Nm.

748706827
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7.1.5 Axelmonterade vixelenheter med kilspar

OBS
P Vid utformning av kundaxel, se konstruktionsanvisningarna i kapitlet "Tekniska data
1 och mattritningar” (se sid 34).
Monterings- 1. Pastrykning av NOCO-FLUID®
anvisningar

750561035

2. Fordela NOCO-FLUID® noggrant

750600331
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3. Montera axeln och sakra den axiellt (monteringen underlattas om man anvander
padragare)
3A: Montering vid standardleverans

750613771

[1] Kort fastskruv (ingar i standardleverans)
[2] Fjaderbricka

[3] Bricka

[4] Lasring

[6] Kundens axel

3B: Montering med SEW-EURODRIVEs monterings-/demonteringssats. Folj
anvisningarna i kapitlet "Tekniska data och mattritningar" (se sid 37).

Kundaxel med ansats

(2]

(6]
750657547

[1] Fastskruv

[2] Fjaderbricka

[3] Bricka

[4] Lasring

[6] Kundaxel med ansats
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3C: Montering med SEW-EURODRIVEs monterings-/demonteringssats: Folj
anvisningarna i kapitlet "Tekniska data och mattritningar” (se sid 37).

Kundaxel utan ansats

4]

750673035

[1] Fastskruv

[2] Fjaderbricka

[3] Bricka

[4] Lasring

[5] Distanshylsa

[6] Kundaxel utan ansats

4. Dra at fastskruven med motsvarande atdragningsmoment (se tabell).

v
750702091
Drivenhet Skruv Atdragningsmoment
[Nm]

MGFA.2 M10 20

MGFA.4 M16 40

OBS
° For att undvika nétningskorrosion rekommenderar vi att kundaxeln rensvarvas mellan
1 de bada barande ytorna!
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Demonterings-
anvisning

1

Beskrivningen galler bara nar vaxeln har monterats med SEW-EURODRIVEs monte-
rings-/demonteringssats (se tidigare beskrivning, punkt 3B eller 3C).

OBS

Information om SEW-EURODRIVEs monterings- och demonteringssats finns i kapitlet
"Tekniska data och mattritningar" (se sid 37).

1. Lossa fastskruven 1.
2. Tabort delarna 2 till 4 och, i férekommande fall, distanshylsan 5.

750717067

[1] Fastskruv
[2] Fjaderbricka
[3] Bricka

[4] Lasring

[5] Distanshylsa
[6] Kundaxel

3. Satt in avtryckningsskivan 8 och lasmuttern 7, ur SEW-EURODRIVEs monterings-/
demonteringssats, mellan kundaxeln 6 och lasringen 4.

4. Satt tillbaka lasringen 4.

o

Dra at fastskruven 1 pa nytt. Det gar nu att trycka av vaxeln fran axeln genom att dra
at skruven.

(6]
750742539

[1] Fastskruv

[4] Lasring

[6] Kundens axel

[7] Lasmutter

[8] Avtryckningsskiva
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7.1.6 Axelmonterade vidxelenheter med ToquOC® (kundaxel utan ansats)

1. Reng0r noggrant halaxelns inre och kundaxeln. Sakerstall att alla fett- eller oljerester
ar avlagsnade. Montera anslagsringen och bussningen pa kundaxeln.

754396811

754654859

3. Applicera NOCO®-FLUID pa bussningen och fordela vatskan val.

74200715
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4. Skjut vaxeln pa kundaxeln.

755245963

{Pee,

755290123
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7. Sakra bussningen med klamringen. Dra fast klamringen pa bussningen med motsva-
rande vridmoment enligt féljande tabell.

755308171
Typ Atdragningsmoment [Nm]
Standardutférande Rostfritt stal
MGFT.2 18 7,5
MGFT.4 18 7,5
8. Skjut krympskivan pa halaxeln. Sakerstall att alla skruvar ar lossade.
755324043
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9. Skjut motbussningen pa kundaxeln och in i halaxeln, respektive skjut krympfor-
bandet fullstandigt pa plats.

755337355

10.Sla latt pa& motbussningens flans for att sakerstdlla att bussningen sitter fast i
halaxeln.

755350411

11.Dra at krympforbandets skruvar latt och sakerstall att krympférbandets ytterringar ar
parallella.

755367051
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12.Dra at spannskruvarna i flera omgangar. Dra dem efter varandra — inte korsvis.
Atdragningsmoment enligt tabell.

STOPP!

Efter montering skall det finnas en restspalt > 0 mm mellan krympskivornas ytterringar.

755379851
Typ Atdragningsmoment [Nm]
Standardutférande Rostfritt stal
MGFT.2 10 6,8
MGFT.4 12 6,8
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13.Beakta avstandet mellan motbussning och halaxelande i enlighet med féljande bild:

>0 mm
- =

o
uum >0 mm

O O ‘ '

74142859

14.Dra at momentarmen val. Se kapitlet "Momentarmar" (se sid 116).

MGF.T.

755393163
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7.1.7 Axelmonterade vidxelenheter med ToquOC® (Kundaxel med ansats)

1. Reng0r noggrant halaxelns inre och kundaxeln. Sakerstall att alla fett- eller oljerester
ar avlagsnade.

756990475
2. Montera bussningen pa kundaxeln.
@\~‘
,«
W
75342731
3. Applicera NOCO®-FLUID pa bussningen och fordela vatskan val.
)
75344907
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6. Skjut motbussningen pa kundaxeln och in i halaxeln, respektive skjut krympfor-
bandet fullstandigt pa plats.

758065163

7. Sla latt pa motbussningens flans for att sakerstélla att bussningen sitter fast i hal-
axeln.

758130315

8. Dra at krympforbandets skruvar latt och sakerstall att krympforbandets ytterringar ar
parallella.

758077579
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9. Dra at spannskruvarna i flera omgangar. Dra dem efter varandra — inte korsvis.
Atdragningsmoment enligt tabell.

STOPP!

Efter montering skall det finnas en restspalt > 0 mm mellan krympskivornas ytterringar.

758142347
Typ Atdragningsmoment [Nm]
Standardutforande Rostfritt stal
MGFT.2 10 6,8
MGFT.4 12 6,8
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10.Beakta avstandet mellan motbussning och halaxelande i enlighet med féljande bild:

>0 mm
- N

¢}
D >0 mm

74142859

887166603

12.Dra at momentarmen val. Se kapitlet "Momentarmar.

886781195
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7.1.8 Montering av skyddskapa
A FARA!

Komponenterna pa den utgadende axeln ror sig snabbt under drift.

Klam- och krossrisk.

* Innan arbetet pabdrjas skall motorn goras spanningslds och sakras mot oavsiktlig
aterinkoppling.

* In- och utgéende kraftdéverféringskomponenter skall férses med beréringsskydd.

Montering av fast 1. For att fixera skyddskapan, ta bort plastpluggarna fran MOVIGEAR®-kapslingen:
skyddskapa

833865995

2. Fixera skyddskapan vid MOVIGEAR®-kapslingen med de medfdljande skruvarna:

833867659
Montering utan | specifika tillampningsfall, t.ex. genomgaende axlar, kan skyddskapa inte monteras.
skyddskapa | dessa fall kan skyddskapan uteslutas, om anlaggnings- eller apparattillverkaren med

hjalp av lampliga komponenter sékerstaller att erforderlig skyddsgrad ar uppnadd.

Om detta skulle medféra sarskilda underhallsatgarder maste detta beskrivas i anlagg-
ningens eller komponentens Montage- och driftsinstruktion.
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7.1.9 Momentarmar

STOPP!
Felaktig montering kan skada MOVIGEAR®-drivenheten
Majliga skador pa utrustning och material!

» Undvik férspanningar vid monteringen av vridmomentstag!

* Vid montering av vaxlar och momentarmar skall skruvar av hallfasthetsklass 8.8
alltid anvandas.

Momentarmstod Féljande bild visar momentarmstod via gummibuffert for MGF.G4:
via gummibuffert r@j
(endast for
MOVIGEAR®
MGF.G4) . o
iimISN
i "Il .
© O @)
2] O O

179092747

Gor pa foljande satt for att montera gummibufferten:

1. Anvand skruvar av storlek M10 [1] och muttrar med 30 mm diameter och en tjocklek
pa minst 5 mm [2].

2. Anvand 2 muttrar fér att sdkra skruvférbandet [3].
3. Dra at skruven fér hand.

4. Dra at skruvarna tills forspanningen " AL" hos gummibufferten uppgar till 1,5 mm, se
féljande bild:

20
min 5 ~~™\AL=15

2 30
I

01205

758169355
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Momentarm Féljande bild visar momentarmarna for MGF.T2 och MGF.T4:
MOVIGEAR®
MGFE.T2 och
MGF.T4

)

o o
@ 0
\
O

[A] ‘
o !
[B] &
758361867
[1] Lagra bussningen i bada andarna
Drivenhet Skruv A Skruv B
Storlek Atdragnings- Storlek Atdragnings-
moment moment

[Nm] [Nm]
MGF.T2 M10 48 Nm M10 20 Nm
MGF.T4 M12 70 Nm M10 20 Nm

Systemhandbok — MOVIGEAR®-SNI

117




7 Mekanisk installation
MOVIGEAR®

7.1.10 Atdragningsmoment

Ytorna pa MOVIGEAR® och applikationstillval kan bli heta under drift.
Varning for heta ytor.

«  Vidrér MOVIGEAR®-drivenheten och externa tillval forst efter att de har svalnat till-
rackligt.

Blindpluggar Dra at medlevererade blindpluggar fran SEW-EURODRIVE till 2,5 Nm:

758392203
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Kabel- De fran SEW-EURODRIVE som tillval medlevererade EMC-kabelférskruvningarna
forskruvningar (M25 x 1,5) skall dras at enligt féljande:

758416139

* Fornicklad massing (art.nr. 1820 480 5): 6,0 till 7,5 Nm
* Rostfritt stal (art.nr. 1821 638 2): 6,0 till 7,5 Nm

Kablarna skall fixeras i kabelférskruvningarna sa att de inte rér sig om de utsatts for
féljande dragkrafter:

+ Kabel med ytterdiameter > 10 mm: = 160 N
+ Kabel med ytterdiameter < 10 mm: = 100 N
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MOVIGEAR®- Korsdra fastskruvarna for MOVIGEAR®-elektroniklocket till 6,0 Nm:
elektroniklock

3 1
2 4
N A
\\><//
/| N
\
3 / NG,

758438283
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7.1.11 MOVIGEAR® med tillvalspaket for vata utrymmen
STOPP!

Vid demontering av fabriksinstallerade férskruvningar (tryckutjamnings- och kabelfor-
skruvningar) samt ventiler skadas korrosionsskyddet.

Skador pa korrosionsskyddet t.ex. i samband med underhéallsarbete, maste darfor ovill-
korligen battras.

Installations- Observera dessutom féljande vid MOVIGEAR®-drivenheter med tillvalspaket for vata
anvisningar utrymmen:

» Under installationen far fukt och smuts inte tranga in i apparaten.

» Efter avslutad elektrisk installation, se till att tatningar och tatningsytor ar rena innan
apparaten monteras ihop.

» Kontrollera tatningarnas vid underhallsarbeten. Vid skador: Kontakta SEW-
EURODRIVE.

» Foérlagg kablar med droppslinga.
* Anvand for installation endast de fabriksmonterade EMC-kabelférskruvningarna.

* Om endast en av de bada EMC-kabelférskruvningarna anvands (t.ex. i slutet av ett
Single Line-system), far pluggen i den andra kabelférskruvningen inte tas bort.

512767883
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Byggformsanpass
ad anvandning

MOVIGEAR®-drivenheter med tillvalspaket for vata utrymmen levereras med bygg-
formsanpassat installerad avluftningsventil och tryckutjamning samt med férmonterade
EMC-kabelférskruvningar.

MOVIGEAR® med tillvalspaket for vata utrymmen far darfér endast anvandas i den
byggformen enheten har bestallts och levererats for:

» Byggform

M1
M2
M3 (endast enligt 6verenskommelse med SEW-EURODRIVE)
M4 (endast enligt verenskommelse med SEW-EURODRIVE)
M5
M6

+ Kabelgenomforing

Lage 2 (ej mojligt vid byggform M5)
Lage X (ej mgjligt vid byggform M6)

842984203

* = Byggform M3 och M4 endast enligt verenskommelse med SEW-EURODRIVE
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Atdragningsmoment med tillvalspaket for vata utrymmen

Ytorna pa MOVIGEAR® kan bli heta under drift.
Varning for heta ytor.
«  Vidror MOVIGEAR®-drivenheten forst efter att den har svalnat tillrackligt.

MOVIGEAR®- Skruva fast MOVIGEAR®-elektroniklock pa foljande satt:
elektroniklock

2 4
N A
/| N

N
3 / NG,

512764555

1. Placera MOVIGEAR®-elektroniklock pa anslutningsladan och dra at skruvarna till 2 Nm
2. Korsdra skruvarna till 4 Nm
3. Dra at skruvarna till 6 Nm
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MOVIGEAR®
EMC-kabel- De fran SEW-EURODRIVE levererade EMC-kabelférskruvningarna (M25 x 1,5) skall
férskruvningar dras at till féljande atdragningsmoment:

* Fornicklad massing (art.nr. 1820 480 5): 6,0 till 7,5 Nm

512711691

Kablarna skall fixeras i kabelférskruvningarna sa att de inte ror sig om de utsatts for
féljande dragkrafter:

+ Kabel med ytterdiameter > 10 mm: 2 160 N
+ Kabel med ytterdiameter < 10 mm: = 100 N
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7.2  MOVIFIT®-SNI

7.2.1 Installationsforeskrifter

« MOVIFIT®-SNI far endast monteras pa ett pa ett plant, vibrationsfritt och vridstyvt
underlag, sa som beskrivs i kapitlet "Tillaten monteringsposition".

* Anvand lampliga kabelférskruvningar for kabeln (satt i reduceringspluggar vid
behov).

+ Oanvéanda kabelgenomféringar maste forslutas med skruvlock.

7.2.2 Tillaten monteringsposition
Foljande bild visar tillaten monteringsposition for MOVIFIT®-SNI.

MOVIFIT®-SNI monteras med hjalp en monteringsplat pa minst fyra skruvar som i
férvag placeras pa monteringsytan. Ytterligare information finns i féljande kapitel.

746777355
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7.2.3 Monteringsanvisningar

1. Borra nédvéandiga hal for att fasta minst 4 skruvar? pa monteringsytan i enlighet med
féljande bild:

Tillsammans med standardmonteringsskena:

758540299
OBS
» [1] Var noga med erforderligt fritt utrymme, sa att EBOX kan tas loss fran ABOX.
[ ] * [2] Var noga med erforderligt fritt utrymme s& att arbetsbrytaren kan mandvreras
1 och varmebortforslingen sakras.
Detaljerade mattritningar finns i kapitlet "Tekniska data och mattritningar” (se sid 42).

1) SEW-EURODRIVE rekommenderar skruvdimension M6, samt vid behov pluggar som lampar sig for det
aktuella underlaget.

126 Systemhandbok — MOVIGEAR®-SNI




MOVIFIT®-SNI

Mekanisk installation

Tillsammans med tillvalet monteringsskena i rostfritt stal M11:

799309835

OBS

[1] Var noga med erforderligt fritt utrymme, sa att EBOX kan tas loss fran ABOX.

[2] Var noga med erforderligt fritt avstand sa att arbetsbrytaren kan mandévreras och

varmebortforslingen sakras.

Detaljerade mattritningar finns i kapitlet "Tekniska data och maéttritningar" (se sid 43).

i
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2. Satt minst 4 skruvar pa monteringsytan. SEW-EURODRIVE rekommenderar skruv-
dimension M6, samt vid behov pluggar som lampar sig for det aktuella underlaget.

Vid belagd monteringsplat i HygienicP'“S-utférandet skall lampliga brickor eller kom-
biskruvar anvandas.

min.
4 x M6

758550411

3. Hang ABOX med monteringsplaten pa skruvarna.

758565899
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4. Dra fast skruvarna.

4

A Fara!

Fara vid fallande last.
Lattare kroppsskador.

upp.

+ For séker fixering maste minst 4 vaggskruvar dras at val efter att enheten hangts

Systemhandbok — MOVIGEAR®-SNI
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7.2.4 Central 6ppnings-/slutningsmekanism

Ytorna pa MOVIGEAR®-SNI kan bli heta under drift.
Varning for heta ytor.
«  Vidror MOVIGEAR®-drivenheten forst efter att den har svalnat tillrackligt.

STOPP!

Vid storre vridmoment kan den centrala dppnings-/slutningsmekanismen férstoras.
» Dra at fastskruven till anslag med atdragningsmomentet 7 Nm.

Den skyddsklass som anges i Tekniska data galler endast for korrekt monterad
apparat. Om EBOX tas av fran ABOX kan MOVIFIT®-SNI skadas av fukt eller damm.

+ Skydda ABOX och EBOX vid 6ppnad apparat.

Oppna For den mittre fastskruven anvands en hylsnyckel (SW8).
1. Lossa den centrala fastskruven och vrid moturs tills EBOX inte langre ror sig uppat.

813086859
2. Lyft EBOX uppat fran ABOX. Luta darvid inte EBOX.
1 o 1
A T
L) ( f .
%
8W8 900
I
| S —
|
ABOX
813353099
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Sténgning For den mittre fastskruven anvands en hylsnyckel (SW8).
1. Satt EBOX pa ABOX.
— Luta darvid inte EBOX.
— Halli EBOX endast pa dess sidor (se foljande bild).

813362059

813384075

3. MOVIFIT®-SNI &r korrekt sluten nar styrningen pa slutningsmekanismen [2] ligger an
mot monteringsplaten [1].
[2] 2]

813392395
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7.2.5 Atdragningsmoment
Blindpluggar Dra at medlevererade blindpluggar fran SEW-EURODRIVE till 2,5 Nm:

758614667
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MOVIFIT®-SNI
EMC-kabel- De fran SEW-EURODRIVE som tillval levererade EMC-kabelférskruvningarna skall
forskruvningar dras at med foljande atdragningsmoment:

758624523

Forskruvning Artikelnummer Storlek Atdragningsmoment
EMC-kabelférskruvningar 1820 478 3 M16 x 1,5 3,51ill 4,5 Nm
(fornicklad massing) 1820 479 1 M20x 1,5 5,0 till 6,5 Nm
1820 480 5 M25x 1,5 6,0 till 7,5 Nm
EMC-kabelférskruvningar 1821 636 6 M16 x 1,5 3,5 1ill 4,5 Nm
(rostfritt stal) 1821637 4 M20x 1,5 5,0 till 6,5 Nm
1821 638 2 M25x 1,5 6,0 till 7,5 Nm

Kablarna skall fixeras i kabelférskruvningarna sa att de inte ror sig om de utsatts for

féljande dragkrafter:

+ Kabel med ytterdiameter > 10 mm: 2160 N
+ Kabel med ytterdiameter < 10 mm: = 100 N

Systemhandbok — MOVIGEAR®-SNI
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7.2.6  MOVIFIT®-SNI i HygienicP'US-utférande

1

OBS

SEW-EURODRIVE garanterar att ytbehandlingen pa enheter i HygienicP!US-utférande
ar felfri vid leverans. Transportskador skall omedelbart reklameras.

Ytskiktet har hog slaghalifasthet men belagda enheter skall &nda hanteras med stor
varsamhet. Vid skador pa ytbehandlingen som féljd av felaktig hantering vid transport,
installation, drift, rengoéring, etc. kan korrosionsskyddet férsdmras. SEW-EURODRIVE
ger ingen garanti for sddana skador.

Installations-
anvisningar

134

Vid MOVIFIT®-SNI i HygienicP!US-utférandet, observera aven féljande anvisningar:

Under installationen far fukt och smuts inte trdnga in i apparaten.

Efter avslutad elektrisk installation, se till att tdtningar och tatningsytor ar rena och
felfria innan apparaten monteras ihop.

Kontrollera tillstdndet hos profiltdtningen i EBOX i samband med underhallsarbete.
Vid skador: Kontakta SEW-EURODRIVE.

Skyddsklass IP69K uppnas endast om de standardmassiga forslutningsskruvarna
av plast ersatts med lampliga IP69K-férskruvningar (se sid 135) ochtillaten monte-
ringsposition respekteras (se sid 125).

Forlagg kablar med droppslinga, se féljande bild:

512769547
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Atdragningsmoment i HygienicP!US-utférande

STOPP

Skyddsklass IP69K uppnas endast om de standardmassiga forslutningsskruvarna av
plast ersatts med lampliga IP69K-férskruvningar.

SEW-EURODRIVE kan leverera forskruvningar enligt kapitlet "Tillval metallférskruv-
ningar" (se sid 28). For IP69K lampar sig endast dar angivna férskruvningar av rostfritt
stal.

Blindpluggar Dra at de fran SEW-EURODRIVE som tillval levererade blindpluggar till 2,5 Nm.

512774539
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MOVIFIT®-SNI
EMC-kabel- De fran SEW-EURODRIVE som tillval levererade EMC-kabelférskruvningarna skall
férskruvningar dras at med foljande atdragningsmoment:
512772875
Forskruvning Artikelnummer Storlek Atdragningsmoment
EMC-kabelférskruvningar 1820 478 3 M16 x 1,5 3,0 till 4,0 Nm
(fornicklad méssing) 1820 479 1 M20 x 1,5 3,5 il 5,0 Nm
1820480 5 M25 x 1,5 4,0 till 5,5 Nm
EMC-kabelférskruvningar 1821 636 6 M16 x 1,5 3,5 il 4,5 Nm
(rostiritt stal) 1821637 4 M20 x 1,5 5,0 till 6,5 Nm
1821 638 2 M25 x 1,5 6,0 till 7,5 Nm

Kablarna skall fixeras i kabelférskruvningarna sa att de inte ror sig om de utsatts for
féljande dragkrafter:

+ Kabel med ytterdiameter > 10 mm: = 160 N
+ Kabel med ytterdiameter < 10 mm: = 100 N
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8 Elektrisk installation
OBS

Vid installationen maste sakerhetsanvisningarna ovillkorligen foljas (se sid 78)!

8.1 Installationsplanering ur EMC-synpunkt

8.1.1 Anvisningar for anordning och forlaggning av installationskomponenter

Korrekt val av ledningar, korrekt jordning och fungerande potentialutjamning ar avgo-
rande for framgangsrik installation av decentraliserade drivsystem.

| princip skall gdllande normer tillampas. Dessutom ska foljande punkter beaktas:

+ Potentialutjamning

— Oberoende av skyddsledaranslutning maste lagohmig potentialutiamning med
HF-kapacitet sakerstallas (se aven VDE 0113 eller VDE 0100 del 540), t.ex.
genom

» Fodrbindelse med god ytkontakt mot metalliska anlaggningsdelar
* Anvandning av jordningsband (HF-flata)

N

SN NSNNG
s

KA
BRA
A KA

e ©

IS NA SASSSSNNA
SN
HAXLXLELXLXL

NN

131645195

— Skarmen till dataledningar far inte anvandas for potentialutjamning
+ Skidrmad kabel

— Hela installationen maste utféras med skarmad kabel och vara separerad fran
stérande ledningar (t.ex. styrledningar till magnetventiler och motorkablar).

— Undantag: Den hjalpspanning eller matningsspanning pa 24 V DC som kan
anslutas till MOVIFIT®-SNI behdver inte ledas via skarmad kabel.

+ Kabelforskruvningar
— Kabelforskruvningen maste ha stor kontaktyta mot skarmen.

— SEW-EURODRIVE kan leverera férskruvningar enligt kapitlet "Tillval metallfér-
skruvningar" (se sid 28).
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* Ledningsskdrmen
— maste ha goda EMC-egenskaper (hég skdrmdampning)
— far inte vara uteslutande avsedd att ge kabeln mekaniskt skydd
— maste anslutas i ledningens andar med god ytkontakt mot apparatens metall-
kapsling (via EMC-kabelférskruvningar av metall). Observera informationen i
kapitlet "Installationsféreskrifter” (se sid 144).
OBS

Ytterligare information finns i trycksaken "Drive engineering, EMC in drive Engineering".
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8.2 Installationsforeskrifter

8.2.1 Anslutning av natkablar

« Nominell spanning och frekvens for MOVIGEAR® maste dverensstimma med data
for det matande natet.

» Ledararea | enlighet med instrommen |3 vid dimensioneringseffekt (se Tekniska
data).

» Avséakra ledningarna i natkabelns bérjan, efter samlingsskeneavgreningen. Dimen-
sionera avsakringen motsvarande kabelarean.

* Anvand ledarhylsor utan isolerande kragar (DIN 46228 del 1, Material E-CU).

* Som anslutningskabel far endast kopparledningar for temperaturomradet 85 °C
anvandas.

- MOVIGEAR® Iampar sig for drift i matningsnat med jordad stjarnpunkt (TN- och TT-
nat) som levererar max 500 A AC och har en maximal nominell spanning pa 500 V
AC + 10 %. Sakringarnas effektdata far inte dverskrida 50A / 600 V.

8.2.2 ledningsskydd och jordfelsbrytare n

» Installera sakringar vid bdrjan av kraftkabeln efter samlingsskenans avgrening
(se kapitlet "Installationstopologi MOVIGEAR® Single Line Network Installation").

+ SEW-EURODRIVE rekommenderar att jordfelsbrytare inte anvands. Om jordfelsbry-
tare (FI) foreskrivs som direkt eller indirekt beréringsskydd, observera féljande anvis-
ningar enligt EN 61800-5-1:

A VARNING!
Jordfelsbrytare av fel typ installerad.

Dodsfall eller svara skador.

«  MOVIGEAR® kan ge upphov till en likstrém i skyddsjordledaren. | fall d& en jordfels-
brytare (FI) anvands for att skydda mot direkt eller indirekt berdring tillats endast
jordfelsbrytare (Fl) av typ B pa matningssidan av MOVIGEAR®.

8.2.3 Natkontaktor

» For styrning av natmatningen maste kontaktorn ha kontakter med brukskategori
AC-3 enligt IEC 158.
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8.2.4 Anvisningar om skyddsjordanslutning (PE) pa MOVIGEAR® och MOVIFIT®-SNI

A FARA!

Felaktig anslutning av PE.

Ddodsfall, svara kroppsskador eller utrustningsskador pa grund av elektrisk stot.

* Max tillatet atdragningsmoment for forskruvningen ar 2,0 till 2,4 Nm.

* Observera foljande anvisningar for skyddsjord (PE):

Otillaten montering Rekommendation: Montering med massiv ledare

Montering med gaffelsko Tillatet for ledarareor upp till
Tillatet for alla ledarareor 2,5 mm?

<

%ME,
S

143327243 143325067 514579211

[1] Gaffelsko som passar for fér M5-PE-skruvar

Vid normal drift kan lackstrommar = 3,5 mA upptrada. Foér att uppfylla EN 61800-5-1

maste foljande beaktas:

» Fo6rlagg en andra skyddsjordledare med samma ledararea som natkabeln parallellt
med skyddsledaren via separata plintar, eller en skyddsledare av koppar med en
ledararea pa 10 mmZ.
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8.2.5 Kontaktdon

Allt kontaktdon fran applikationstillval visas i denna trycksak sedda fran kontaktsidan.

8.2.6 Skyddsanordningar

MOVIGEAR®-drivenheter har inbyggda skyddsanordningar mot dverbelastning.

Ledningsskydd maste anordnas fram till MOVIFIT®-SNI via externa anordningar for
Overbelastningsskydd.

For ledningsskydd mellan MOVIFIT®-SNI och MOVIGEAR® kan den i MOVIFIT®-
SNI inbyggda motorskyddsbrytaren (ABB MS325-25) anvandas. Fabriksinstallning
20 A

Eftersom det inte finns nagot integrerat motorskydd i MOVIFIT®-SNI i HygienicP'us-
utférande maste ledningsskyddet i detta fall generellt sdkras med externa atgarder.

Gallande normer maste respekteras med avseende pa ledararea, spanningsfall och
forlaggningssatt.

8.2.7 EMC-riktig installation

Frekvensomformaren far i enlighet med EMC-direktivet inte anvandas sjalvstandigt.
Produkten kan EMC-beddmas forst da den ingar i ett drivsystem. Konformitet deklareras
for beskrivna CE-typiska drivsystem. Narmare information finns i denna system-
handbok.

OBS

Detta ar en produkt med begransad distribution, i enlighet med IEC 61800-3. Denna
produkt kan orsaka EMC-stérningar. | sadana fall kan det vara nédvandigt for
anvandaren att vidta skyddsatgarder.

Utforlig information om EMC-riktig installation finns i dokumentet "Electromagnetic
Compatibility in Drive Engineering" som kan bestallas fran SEW-EURODRIVE.
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8.2.8 Tillaten ledararea for plintar

MOVIGEAR®-SNI Observera vid installationsarbeten max tillaten ledararea for MOVIGEAR®-pIintar:

MOVIFIT®-SNI

Natfilter NF..

Natplintar X1
« 10 mm2—4,0 mm
« AWG17 - AWG12

Anvand alltid ledarhylsor for plintarna X1 Ledarhylsorna far inte ha isolerande kragar.
(DIN 46228 del 1, material E-CU).

2

Observera vid installationsarbeten max tillaten ledararea for MOVIFIT®-SNI-pIintar:

Plintdata X1 X6 X4 X20
Nitkabel Extern 24 V- 1/0-plint ! MOVIGEAR®-
matning anslutnings-
plint ")
Ledararea (mm?) 0,2 mm? - 0,2 mm? - 0,08 mm? - 0,2 mm? -
10 mm? 4 mm? 2,5 mm? 6 mm?
Ledararea (AWG) AWG 24 - AWG 24 - AWG 28 - AWG 24 -
AWG 8 AWG 12 AWG 14 AWG 10
Strombelastbarhet 40 A 16 A Kapitel "Tekniska data/ | 20 A
(max. kontinuerlig Sensormatning"”
stréom) (se sid 47)

1) Vid anvandning av ledarhylsor reduceras maximal tillaten ledartvarsnittsarea med ett steg (t.ex.
6 mm2 — 4 mm?)

Observera vid installationsarbeten max tillaten ledararea samt atdragningsmoment for
natfilterplintar:

Naffiltertyp NF009-503 NF014-503 NF018-503
Anslutningar  L1-L3/L1°-L3’ 4 mm?2 (AWG 12)
PE Skruvar M5

(Atdragningsmoment 0,8 Nm)

Nétfiltertyp NF035-503 NF048-503 NF063-503
Anslutningar L1-L3/L1°-L3’ 10 mm? (AWG 8) 16 mm? (AWG 6)
PE Skruvar M5/M6 Skruvar. M6
(Atdragningsmoment 1,8 Nm) (Atdragnings-
’ moment 3 Nm)
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8.2.9 Paverkan av MOVIFIT®-SNI-pIintar
Observera féljande anvisningar for paverkan av MOVIFIT®-SNI-plintar:

Plint X1 / X6 / X20

[

344727819

Plint X3 / X4

@o__ 3

l

344724491
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8.2.10 Skarmad kabel

OBS
» Hela installationen maste utféras med skarmad kabel och vara separerad fran sto-
® rande ledningar (t.ex. styrledningar till magnetventiler och motorkablar). Undantag:
1 Den hjalpspanning pa 24 V DC som kan anslutas till MOVIFIT®-SNI behéver inte
ledas via skarmad kabel.

» Kabelférskruvningar
— Kabelforskruvningen maste ha stor kontaktyta mot skarmen
» Ledningsskarmen
— maste ha goda EMC-egenskaper (hdg skdrmdampning)
— farinte vara uteslutande avsedd att ge kabeln mekaniskt skydd
— maste vara ansluten i andarna med god ytkontakt mot apparatens metallkaps-
ling via EMC-kabelférskruvningar av metall enligt EN50014
+ De fran SEW-EURODRIVE levererade EMC-férskruvningarna (se sid 28) skall
monteras pa foljande satt:

513678603

[1] Varning: Skér av den isolerande folien — vik den inte bakat.
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8.3 MOVIGEAR® Single Line Network Installation

L1
L2
L3 ;
PE_._.._._._T._._
F11

2]

= ;F; Styrning

K11

L L1213
Natfilter
L1'L2'L3D

@—F- |1

J— J— - |_|_

Elskapsniva

Maskinniva

xxxxxx

Max. 100 m mellan styrning och MOVIFIT®-SNI

L e e e e e e e = —

Max. 10 x
MOVIFIT® totalt

Max. 100 m
mellan tva
MOVIFIT®-SNI

Single Line (max 100 m mellan MOVIFIT®-SNI och den sista MOVIGEAR® SNI)

Max. 10 x MOVIGEAR®-SNI totalt Max. 10 x MOVIGEAR®-SNI totalt

768500491
[1] Skédrmen maste vara ansluten i &ndarna med god ytkontakt mot apparatens metallkapsling (via EMC-kabelférskruvningar av metall)
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8.4 Installationstopologi for extern 24 V DC-hjalpspéanning/matningsspéanning

L1 TETE T ] H
L2 Styrning
L3
PE_._.—.-_.—T_ ...... -
F11 | F11
I
F13 ! F13
!
' | 1k
24vDC-| - Natfilter| ' 2 @ !
nitdel = L1'L2L3@ i -
T Q—Iiids | &
| I i N N
| | M N T s -y
_:_ | I RS Elskapsniva
- — — | — L1 O — — = =
; . = .
! ! I | 1 Maskinniva
| | 11 I IS
i I P f 2
. | | Il E
| I I [ I —
i I P! [
i I I | | | ‘=U
I I o
| I P! il E
i | I | i g 1]
| | | |
i I | o ‘c'). @
- | - | | é
I I I s
| I | |
! | I | | |
! I I o
| 1 1! PR
. | = | |
! ! I "I 1 Ethernet Ethernet Max. 10 x
' | I s Sl NI S MOVIFITe-SNI
N | e | e ____
: i e T T T el _ Nat totalt
| j —————————————}§ "Bt ——— — — —— — — — -
I il Al Bttty Max. 100 m
i 24V DC1 24V DC1 mellan tva
MOVIFIT®-SNI

1) Utférande med integrerat 24 VV DC switchat matningsdon (tillval U11): Plint for extern 24 V DC-hjélpspénning
Utféranden utan 24 V DC switchat matningsdon: 24 V DC-matning
776497675
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8.5 Plint- och stifttilldelning

8.51 MOVIGEAR®-SNI

Foljande bild visar plint X1 och plinten for skyddsjordanslutning (PE):

p—
, 4 =] T
YRS 4 ©
/ = oo
0o /;\:\
oo N
0o
oo
i KDa] e
oo
oo
oo ‘
el xi
1 0
0o —+— L3 @@I PE
| 2=
0o -4
| IE )
\ || —— L1
) PE
5
764845579
Natkabel
Plint Namn Funktion Tillatet atdragningsmoment
X1 L1 Natanslutning, fas L1 1,2 ill 1,4 Nm
L2 Natanslutning, fas L2 1,2 till 1,4 Nm
L3 Natanslutning, fas L3 1,2 ill 1,4 Nm
@ PE Skyddsjordledaranslutning 2,0 till 2,4 Nm
OBS
° Angiven ordningsféljd fér natfaserna L1, L2, L3 mellan MOVIFIT®-SNI och
1 MOVIEAR®-SNI 1 till 10 maste av kommunikationsskal ovillkorligen respekteras.
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8.5.2 Applikationstillval

GIO12A Foljande bild visar M12-kontaktdonet pa tillval GIO12A (standardkodning, hona) for
anslutning av 1/O:

764858635

Foljande tabell visar stifttilldelningen pa M12-kontaktdon X1 till X3:

5
3 P 4
C)
LS
M12-kontaktdon X1 till X3, for anslutning av I/O
Nr. Stift | Namn Funktion
X3 1 VO24-| +24 V givarmatning
2 DI03 Digital ingang DI03 (omkopplingssignal)
3 GND 0V24-referensspanning for givare
4 DI02 Digital ingang DI02 (omkopplingssignal)
5 n.c. n.c.
X2 1 VO24-| +24 V givarmatning
2 DI01 Digital ingang DI01 (omkopplingssignal)
3 GND 0V24-referensspanning for givare
4 DIOO Digital ingang DI0O0 (omkopplingssignal)
5 n.c. n.c.
X1 1 VO24-| +24 V stalldonsmatning
2 DOO01 Digital utgang DO01 (omkopplingssignal)
3 GND 0V24-referensspanning for stalldon
4 DIOO Digital utgang DO00 (omkopplingssignal)
5 n.c. n.c.
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8.5.3 MOVIFIT®-SNI

A FARA!

Arbetsbrytaren skiljier endast de anslutna MOVIGEAR®-drivenheterna fran natet.

Plintarna X1 av MOVIFIT®-SNI star fortfarande spanning. Plintarna X20 star under
spanning upp till 10 minuter efter att arbetsbrytaren éppnats.

Daodsfall eller svara skador pa grund av elektrisk stot.

+  Skilj MOVIFIT®-SNI fran spanning med hjalp av en lamplig extern kopplingsapparat
och vanta sedan minst 10 minuter innan anslutningsladan 6ppnas.

X1
X141 X1.2  X13  X1.4 X2
DD | DD [D|D|| [D|@
o (ool |oo||ao X4 X6 X20
NG
©|©|©|©
764868235
Natplint (matningsbuss)
Nr. Namn Funktion
X1.1 1 L1 Natanslutning, fas L1 (IN)
2 L1 Natanslutning, fas L1 (OUT)
X1.2 1 L2 Natanslutning, fas L2 (IN)
2 L2 Natanslutning, fas L2 (OUT)
X1.3 1 L3 Natanslutning, fas L3 (IN)
2 L3 Natanslutning, fas L3 (OUT)
X1.4 1 PE Natanslutning, PE (IN)
2 PE Natanslutning, PE (OUT)
MOVIGEAR®-anslutningsplint
Nr. Namn Funktion
X20 1 L1_OUT 1 Utgang MOVIGEAR® L1
2 L2_OUT 1 Utgang MOVIGEAR® L2 OUT
3 L3_OUT 1 Utgang MOVIGEAR® L3
4 PE Skyddsjordanslutning (PE) MOVIGEAR®
11 L1_OUT 2 Utgang MOVIGEAR® L1
12 L2_OuUT 2 Utgang MOVIGEAR® L2 OUT2
13 L3_OUT 2 Utgang MOVIGEAR® L3
14 PE Skyddsjordanslutning (PE) MOVIGEAR®
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X4 X6
OO
112|3/4/5|6|7]8 %%
U] =07
11112[13[14/15[16[1718] | b=
UV
21|22|23|24|25|26(27|28
OO
3132/33|34/35/36|37|38
i | e @@

766823435

1/0-plint (anslutning av givare + stélldon)

Nr. Namn Funktion
X4 1 DIOO Digital ingang DI0O0 (omkopplingssignal)
2 DI02 Digital ingang DI02 (omkopplingssignal)
3 DI04 Digital ingang DI04 (omkopplingssignal)
4 DI06 Digital ingang DI06 (omkopplingssignal)
5 DI08 Digital ingang DI08 (omkopplingssignal)
6 DI10 Digital ingang DI10 (omkopplingssignal)
7 DI12 / DO00 Digital ingang DI12 resp. digital utgang DO00 (omkopplingssignal)
8 DI14 / DO02 Digital ingang D114 resp. digital utgang DO02 (omkopplingssignal)
1" DIO1 Digital ingang DI01 (omkopplingssignal)
12 | DIO3 Digital ingang DI03 (omkopplingssignal)
13 | DIO5 Digital ingang DI05 (omkopplingssignal)
14 | DIO7 Digital ingang DI07 (omkopplingssignal)
15 | DI09 Digital ingang DI09 (omkopplingssignal)
16 | DI Digital ingang DI11 (omkopplingssignal)
17 | DI13/DOO01 Digital ingang DI13 resp. digital utgang DO01 (omkopplingssignal)
18 | DI15/D0O03 Digital ingang DI15 resp. digital utgang DO03 (omkopplingssignal)
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X4 X6
NP0 NN LN O LN I 1 o |
1121341516178 |(142)
U A 1S5
11112113|14[15[1617]18| |~
U
21|22|23|24|25|26(27|28
VN N
31|32/33|34/35|36|37|38
e i et et e et W [ O] ©)
766823435
1/0-plint (anslutning av sensor + stélldon)
Nr. Namn Funktion
X4 21 | VO24 +24 V givarmatning
22 V024 +24 V givarmatning
23 | VO24 +24 V givarmatning
24 VO24 +24 V givarmatning
25 VO24 +24 V givarmatning
26 VO24 +24 V givarmatning
27 V024 +24 V givarmatning
28 V024 +24 V givarmatning
31 | 0v24 0V24 referensspanning for givare/stalldon
32 0v24 0V24 referensspanning for givare/stélldon
33 0vz24 0V24 referensspanning for givare/stélldon
34 0v24 0V24 referensspanning for givare/stalldon
35 0v24 0V24 referensspanning for givare/stalldon
36 | 0vV24 0V24 referensspanning for givare/stélldon
37 0v24 0V24 referensspanning for givare/stalldon
38 0v24 0V24 referensspanning for givare/stélldon

Utférande med integrerat 24 V DC switchat matningsdon (tillval U11): Plint for extern 24 V DC-hjélpspanning
Utféranden utan 24 V DC switchat matningsdon: Plint for 24 V DC-matning

Nr. Namn Funktion

X6 1 24V 24 V DC-spanning (IN)
2 ov24 0V24 referensspanning for 24 V DC-spanning (IN)
1 | 24V 24 V DC-spanning (OUT)
12 | 0V24 0V24 referensspanning for 24 V DC-spanning (OUT)
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766833547

Ethernet-kontaktdon (RJ45)

Nr. Namn Funktion

X1 1 TX+ Transmit-ledning, port 1 positiv
2 TX- Transmit-ledning, port 1 negativ
3 RX+ Receive-ledning, port 1 positiv
4 res. Pa 75 Ohm-avledning
5 res. Pa 75 Ohm-avledning
6 RX- Receive-ledning, port 1 negativ
7 res. Pa 75 Ohm-avledning
8 res. Pa 75 Ohm-avledning

X2 1 TX+ Transmit-ledning, port 2 positiv
2 TX- Transmit-ledning, port 2 negativ
3 RX+ Receive-ledning, port 2 positiv
4 res. P& 75 Ohm-avledning
5 res. Pa 75 Ohm-avledning
6 RX- Receive-ledning, port 2 negativ
7 res. P& 75 Ohm-avledning
8 res. Pa 75 Ohm-avledning

Ethernet-anslutningsplint

Nr. Namn Funktion

X3 1 TX+ Transmit-ledning, port 1 positiv
2 TX- Transmit-ledning, port 1 negativ
3 FE Funktionsjord
4 RX+ Receive-ledning, port 1 positiv
5 RX- Receive-ledning, port 1 negativ
1" TX+ Transmit-ledning, port 2 positiv
12 TX- Transmit-ledning, port 2 negativ
13 FE Funktionsjord
14 RX+ Receive-ledning, port 2 positiv
15 RX- Receive-ledning, port 2 negativ
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Idrifttagningsanvisningar @

Idrifttagning

Idrifttagningsanvisningar

OBS

+ Vid idrifttagningen maste Sakerhetsanvisningarna (se sid 78) ovillkorligen foljas!

» En forutsattning for lyckad idrifttagning ar korrekt projektering av drivenheten.
Projekteringsanvisningar finns i denna systemhandbok.

» Kontrollera fére idrifttagning att drivenheten inte ar skadad.
» Kontrollera att alla skyddslock ar korrekt monterade.

- MOVIGEAR® 3r via en intern parameter optimalt avstamd till motor och vaxel.
Parametrarna ar darfor fast instdllda Endast parametrar som ar tillgangliga via
MOVIVISION® far férandras.

A FARA!

Fore borttagning av MOVIGEAR®-elektroniklocket och MOVIFIT®-SNI-EBOX maste
apparaterna skiljas fran natspanningen. Farliga spanningar kan dock finnas kvar upp
till 10 minuter efter franskiljning.

Dodsfall eller svara skador pa grund av elektrisk stot.

»  Skilj MOVIFIT®-SNI och MOVIGEAR®-drivenheten fran spanning med hjalp av en
lamplig extern kopplingsapparat och sékra mot oavsiktlig aterinkoppling.

« Vanta sedan i minst 10 minuter.

A

Ytorna pa MOVIGEAR® och MOVIFIT®-SNI samt externa tillval kan under drift uppna
hdga temperaturer.

Varning for heta ytor.

e Vidror MOVIGEAR®, MOVIFIT®-SNI och externa tillval forst efter att de har svalnat
tillrackligt.

STOPP!

- EBOX pa MOVIFIT®-SNI far aldrig tas av under drift! Farliga ljusbagar kan uppsta
mellan EBOX och ABOX som kan forstéra apparaten (brandrisk, forstérda
kontakter)!
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©

9.2 Idrifttagning av MOVIGEAR®-drivenheter

1. Folj ovillkorligen Idrifttagningsanvisningarna (se sid 153)!

2. Skilj alla komponenter fran spanning med hjalp av en lamplig extern kopplingsap-
parat och sdkra mot oavsiktlig aterinkoppling.

3. Verifiera korrekt anslutning av alla anslutna MOVIGEAR®-drivenheter och av even-
tuella tillval. Folj anvisningarna i kapitlet "Elektrisk installation” (se sid 136).

4. Stall in apparatadressen for MOVIGEAR®:

Felaktig adressinstallning kan far drivenheten att friges okontrollerat.

Dodsfall eller svara skador.

» Varje apparatadress maste vara unik.
» Kontrollera adresserna fore forsta frigivning av drivenheter.

Apparatadresserna stélls in med DIP-omkopplarna S1/1 till S1/4. DIP-omkopplarna
sitter i MOVIGEAR®-elektroniklocket:

375382155
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Idrifttagning av MOVIGEAR®-drivenheter @

Foljande bild visar som exempel DIP-omkopplarlaget fér adress 9.

S1 ON DIP
==

23x1
22x0 =

|
o O ©

21x0
20x1 =

|
Ol

376038155

Foljande tabell visar hur DIP-omkopplarna skall stallas in for apparatadresserna 0 till 9:

Apparatadress S1/1 S1/2 S1/3 S1/4
0 — — — —
1 X - - -
2 - X - -
3 X X - -
4 - - X -
5 X - X -
6 - X X -
7 X X X -
8 - - - X
9 X - - X
X =0ON

—-= OFF

5. Kontrollera att DIP-omkopplare S2 star i lage "OFF":

768056843

STOPP!

Mandvrera DIP-omkopplaren endast med lIampligt verktyg, t.ex. sparskruvmejsel med
mejselbredd < 3 mm.

DIP-omkopplaren far paverkas med en kraft pa max 5 N.

6. Skruva fast MOVIGEAR®-elektroniklocket pa anslutningsladan.

7. Ta tillordnad MOVIFIT®-SNI i drift. Se kapitlet "Idrifttagning av MOVIFIT®-SNI"
(se sid 156).
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9.3 Idrifttagning av MOVIFIT®-SNI

1. Folj ovillkorligen Idrifttagningsanvisningarna (se sid 153)!

2. Tatill MOVIFIT®-SNI anslutna MOVIGEAR®-drivenheter i drift. Se kapitlet "Idrifttag-
ning av MOVIGEAR®-drivenheter" (se sid 154).

3. Verifiera korrekt anslutning av MOVIFIT®-SNI och natfilter. Se kapitlet "Elektrisk
installation" (se sid 136).

4. Stallin DIP-omkopplare S1 pa féljande satt. DIP-omkopplare S1 sitter pa MOVIFIT®-
SNI-EBOX:

891167499

» DIP-omkopplarna S1/1 till S1/4 maste sta i lage "ON".
» DIP-omkopplarna S1/5 till S1/8 maste sta i lage "OFF".
STOPP!

Mandvrera DIP-omkopplaren endast med lampligt verktyg, t.ex. sparskruvmejsel med
mejselbredd < 3 mm.

DIP-omkopplaren far paverkas med en kraft pa max 5 N.
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Idrifttagning av MOVIFIT®-SNI @

5. Anslut MOVIFIT®-SNI till MOVIVISION®-PCn i anlaggningen via Ethernet-Switch.

6. Kontrollera att det inte finns nagon Ethernet-forbindelse mellan MOVIFIT®-SNI och
styrsystemet (t.ex. PLC).

— | Anldggnings-PC med parametersittnings- PLC [
och diagnosverktyget MOVIVISION®

] [

Ethernet-switch

Ethernet

Ethernet

MOVIFIT®-SNI

[H]
)
HEEEIE AL

max. 100 m

TR LT

Ethernet

Ethernet ytterligare deltagare

835322763

Okontrollerad frigivning av av MOVIGEAR®-drivenheter.
Dodsfall eller svara skador.

« Genom att bryta Ethernet-forbindelsen mellan MOVIFIT®-SNI och styrsystemet
(PLC) sakerstalls att MOVIGEAR®-drivenheten inte kan fa nagot startkommando.

7. Skruva fast MOVIFIT®-SNI-EBOX pa ABOX.
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Idrifttagning av MOVIFIT®-SNI

8. Stall arbetsbrytaren pa MOVIFIT®-SNI i lage "OFF" (apparater med arbetsbrytare).

Da MOVIFIT®-SNI i HygienicPUS-utférande saknar arbetsbrytare ar anslutna
MOVIGEAR®-drivenheter fortfarande anslutna till natspanningen.

Dodsfall eller svara skador pa grund av elektrisk stot.

» Anslutningsladorna pa MOVIFIT®-SNI och anslutna MOVIGEAR®-drivenheter
maste vara stédngda innan 400 V ansluts.

9. Slut matningsspanningen 400 V eller extern 24 V. Kontrollera att endast den
MOVIFIT®-SNI som skall tas i drift har spanning.

10.Starta aktuell version av parametersattnings- och diagnosverktyget MOVIVISION®.
Se kapitlet "Starta MOVIVISION®" (se sid 166).

11.Stall in IP-adressen for MOVIFIT®-SNI i in MOVIVISION®. Se kapitlet "Adresskonfi-
guration MOVIFIT®-SNI" (se sid 168).

12.Lagg till MOVIFIT®-SNI som datasats i MOVIVISION®. Se kapitlet "Lagg till enhet
(MOVIFIT®-SNI) i MOVIVISION®" (se sid 172).

13.Stéll arbetsbrytaren i I1age ON (apparater med Arbetsbrytare) eller slut 400 V-mat-
ningen. Motsvarande lysdioder pa MOVIGEAR®-drivenheterna skall nu vara tanda.

14.Parametersatt anslutna MOVIGEAR®-drivenheter med parametersattnings- och
diagnosverktyget MOVIVISION® (se sid 174).

15.Anslut MOVIFIT®-SNI till MOVIVISION®-PCn i anlaggningen via Ethernet-Switch.
Drivenheterna kan darigenom fa startkommandon:

o oo oo oo Joo oo oo oo |

iFIWW

— Anliaggnings-PC med parametersittnings- PLC
och diagnosverktyget MOVIVISION®

g = Ethernet-switch

Ethernet Ethernet

MOVIFIT®-SNI

Ethernet

ytterligare deltagare

Ethernet

835345291
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Deaktivera DynaStop® for idrifttagningsarbete @

9.4 Deaktivera DynaStop® for idrifttagningsarbete

9.4.1 Viktiga anvisningar for deaktivering av DynaStop®

A FARA!

Genom att ta av MOVIGEAR®-elektroniklocket deaktiverar man DynaStop®.
Ddédsfall eller svéra skador.

» Om deaktivering inte ar tillaten i anlaggningen kravs ytterligare atgarder (t.ex. meka-
nisk blockering).

Pa grund av anlaggningens/maskinens rorelseenergi kommer drivenheten att fungera
som generator.

Daodsfall eller svara skador pa grund av elektrisk stot.

» Vidror aldrig anslutning MOVIGEAR®-ansIutningsIédan med anslutningskort och
kontaktdon.

» Om bertring inte kan uteslutas kravs motsvarande skyddsatgarder.

STOPP!

Pa grund av anlaggningens/maskinens rorelseenergi kommer drivenheten att fungera
som generator.

Risk for utrustningsskador

* For att deaktivera DynaStop®, maste MOVIGEAR®-elektroniklocket tas av helt, sa
att skador pa kontaktdonet férebyggs (forstorda kontakter)!

9.4.2 Arbetssteg for deaktivering av DynaStop®

1. Folj ovillkorligen kapitlet "ldrifttagningsanvisningar"!

2. Beakta ovillkorligen kapitlet "Viktiga anvisningar for deaktivering av DynaStop®"

(se sid 159)!

3. Skilj alla komponenter fran spanning med hjalp av en lamplig extern kopplings-
apparat och sadkra mot oavsiktlig aterinkoppling.

4. Ta av MOVIGEAR®-elektroniklocket helt.

5. DynaStop®-funktionen ar darmed deaktiverat och anladggningen/maskinen kan
mandvreras mekaniskt under beaktande av vad som anges i kapitlet "Viktiga anvis-
ningar for deaktivering av DynaStop®" (se sid 159).

OBS
® Ytterligare information om DynaStop®—funktionen finns i kapitlet "Projektering/
1 DynaStop® — elektrodynamisk retardationsfunktion" (se sid 66).
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10 Via MOVIVISION®

10.1 Definition

MOVIVISION® &r ett centralt datahanteringskoncept for decentrala apparater av den
nya generationen fran SEW-EURODRIVE, speciellt framtagna for transportorteknik.

MOVIVISION® &r utrustad med ett intuitivt operatérsgranssnitt och med funktioner som
kraftigt minskar kostnaderna for projektering, idrifttagning och underhall.

MOVIVISION® bestar av féljande programvarupaket:

- MOVIVISION®, apparatprogramvara

MOVIVISION®-apparatprogramvaran ar integrerad i faltenheter for drivsystemstyr-
ning (t.ex. i MOVIGEAR®-SNI-drivenheter). Med en enda apparat kan en eller flera
drivenheter styras. Status och kommandon for apparaten och for de anslutna driv-
enheterna sarskiljs i apparatprogramvaran.

+ Parametersattnings- och diagnosverktyget MOVIVISION®

Parametersattnings- och diagnosverktyget MOVIVISION® utfor féljande uppgifter:

— Administration:

Med parametersattnings- och diagnosverktyget kan anvandar- och anlaggnings-
data, som bussystem och apparater, laggas till och hanteras i databasen.
Skapade datasatser kan sparas i kataloger for senare anvandning.

— Parameterséattning:

Med parametersattnings- och diagnosverktyget kan funktionerna i apparat-

programvaran visas och parametersattas.

— Diagnos:

Med parametersattnings- och diagnosverktyget kan diagnosinformationen i appa-
ratprogramvaran visas ner till drivenhetsniva. Flera klienter kan ha tillgang till

denna information samtidigt.

Foljande bild visar samspelet mellan MOVIVISION® och decentrala -apparater:
PLC

Apparat || Apparat || Apparat

decentrala apparater med integrerad
MOVIVISION®-apparatprogramvara

|

I

% Faltbuss

EURGDRIVE

Anlaggnings-PC med parametersattnings-
och diagnosverktyget MOVIVISION®

296677387
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10.2 Uppgifter

Uppgifter @

MOVIVISION® &r ett verktyg for att utféra foljande uppgifter:

10.3 Fordelar

Administration och forvaltning av anlaggningen

— Lagga till och hantera anvandare

— Lagga till och hantera anlaggningsdata, som bussystem och apparater
— Spara transportorfunktioner och parametersatser i kataloger
Parametersattning av anlaggningen

— Anslut komponenter

Idrifttagning av anlaggningen

— Enskild idrifttagning av apparater

— ldrifttagning av anldggningen

Diagnos av anldaggningen

— Avfraga och utvardera status for apparater

— Sokning och visning av fel

Forenkla underhall av anlaggningen

— Anslutning av utbytesenheter

— Styrning av vanteslingor

Anvandning av MOVIVISION® ger féljande férdelar:

Enkel projektering
Enkel konfigurering och idrifttagning utan programmering

Anvandning av befintliga transportérfunktioner genom motsvarande parametersatt-
ning (t.ex. vridbord, vagnar och vaxlar)

Skalbar anvandning av allt fran enkla drivenheter till komplett anlaggning
Enorm tidsbesparing vid idrifttagningen

Central datahantering — decentral datorkraft

Transportorfunktioner och parametersatser kan sparas for ateranvandning
Standardisering av transportorfunktioner

Integrerad handelselogg

Manga tillaggsmoduler

Detaljerad diagnos

Individuella behérigheter

Automatisk parameternedladdning vid apparatbyte
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Funktionsprincip

10.4 Funktionsprincip

Féljande bild visar en dversikt av funktionerna som erbjuds av MOVIVISION®:
PLC

MOVIVISION®
Programvarugranssnitt

Status

Faltbuss

Kommando g

|

Apparat )
L]

Faltbuss SEW

EURCDRIVE

[ )

Axel1 ... Axeln °

EURODI 09

Klient C
ient B

1 |
Klient A

Drivning 1 ... Drivning n

apparatprogramvara
L]
L]

MOVIVISION®,

omformare Databas

K Anlaggnings-PC
) med parameter-
Y séttnings- och

A -
Motorer med integrerade ~ Motor o diagnosverktyget
frekvensomformare o MOVIVISION®

o
°
°
°
Frekvens- °
°

J

Q

TecUnit
parameter/
diagnos
[=womoson ]
Standard

parameter/
diagnos

L]
:{...............W
Insticksmoduler .
(TecUnit) ° Standard
[ ]

°
°
..".00000000'..

295248779

Bilden visar en apparat med integrerad MOVIVISION®-apparatprogramvara och
3 anslutna drivenheter. Apparaten ar ansluten via en faltbuss till en dverordnad styrenhet
(PLC) och en anlaggnings-PC dar parametersattnings- och diagnosverktyget
MOVIVISION® ir installerat. MOVIVISION®-programvarugréinssnittet mellan appara-
terna och det dverordnade styrsystemet markeras med en svartvit prickad linje.
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10.4.1 MOVIVISION®, apparatprogramvara

Nivaer

Drivenhetsniva

Positioneringsniva

MOVIVISION®-apparatprogramvaran ar indelad i féljande nivaer:

TecUnit-
niva

P ositione{ingsnﬁ\

Ly

907340811

Drivenhetsnivan (omformarnivan) utgor den Iagsta nivan, som tillater direkt atkomst till
omformaren. For drivenhetsstatus och kommandon finns det standardiserade
I/O-omraden i programvarugranssnittet. Parametrar och diagnosdata fér drivenheten
kan visas och redigeras i standardfonster i parametersattnings- och diagnosverktyget
MOVIVISION®,

Fdljande drivenhetstyper ar tillgangliga:
+ MOVIGEAR® SNI

Baserat pa drivenhetsnivan finns det for varje drivenhet en méjlig positioneringsniva,
vilken erbjuder olika programvarufunktioner for respektive drivenhetstyp. Genom para-
metersattning av dessa positioneringsfunktioner kan apparaterna sjalvstandigt utféra
positioneringsuppdrag via 1/0, sensorteknik etc., pA kommando fran éverordnat styr-
system. For positioneringsstatus och kommandon finns det standardiserade
I/O-omraden i programvarugranssnittet. Parametrar och diagnosdata for positionerings-
funktionerna kan visas och redigeras i standardfénster i parametersattnings- och diag-
nosverktyget MOVIVISION®.
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Foljande positioneringstyper ar implementerade i MOVIVISION®:
» Positioneringsfamilj ERB — enkelrullbana:
Positioneringsfamilj for plockning av pallar etc.
— ERBO1 (2 hastigheter, 2 rotationsriktningar)
— ERBO02 (1 hastighet, 2 rotationsriktningar)
» Positioneringsfamilj 2POS - koérning till tva positioner:
Positioneringsfamilj for enkla vridbord eller vagnar
— 2PO0OS01 (2 hastigheter, 2 rotationsriktningar)
» Positioneringsfamilj 3POS — korning till tre positioner:
— 3POS01 (1 hastighet, 1 rotationsriktning)

Drivnings- och For de listade drivenhetstyperna finns foljande positioneringstyper tillgéngliga:
positionerings- + Drivenhetstyp MG — MOVIGEAR® SNI
funktioner
— Positioneringstyp 2POS01 — Positioneringstyp ERBO1
— Positioneringstyp 3POS01 — Positioneringstyp ERB02
TecUnit-niva Hogst upp ar TecUnit-nivan (tekniknva), som anvands tillsammans med insticksmo-

duler. En TecUnit-niva har atkomst till de bada lagre nivaerna och kan styra dessa. Med
TecUnits kan kundspecifika tillampningar realiseras, eftersom teknikfunktionerna kan
parametersattas flexibelt och anpassas till kundens krav. Status och kommandon for
TecUnits beskrivs i detta fall i en specifik handbok. Parameter- och diagnosdata for
TecUnits visas och redigeras i sarskilda fonster i MOVIVISION®.
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10.4.2 Parametersattnings- och diagnosverktyget MOVIVISION®

MOVIVISION® anvands for parametersattning och diagnos av en anlaggning, men ar
inte nédvandigt for den egentliga driften.

Med parametersattnings- och diagnosverktyget kan kunden centralt parametersatta,
diagnostisera och uppdatera sina decentrala apparater. For detta andamal kravs ingen
programmering. Allt utférs med enkel parametersattning.

10.4.3 Programvarugréanssnittet MOVIVISION®

Programvarugranssnittet MOVIVISION® ar en beskrivning av granssnittet mellan den
decentraliserade enheten och det éverordnade styrsystemet (PLC).

Foljande bild visar programvarugranssnittets funktion:

Faltbuss Apparat
PLC TecUnit-niva <> ' Sensorteknik
& ﬂ | ‘
: o
!
| ]
o o
° MOVIVISION ) ) o
) Programvarugrénssnitt Positioneringsniva ‘
N Status :‘
Y ! "l
7 |
Kommando }
4._._‘
= Drivenhetsniva Drivenheter
Varvtal
= ; ;
I | .
Anléggnings-PC i | ‘ :
med parameter- | | . :
sattnings- och | 1 1 ;
diagnosverktyget *
MOVIVISION®
907762315

De nt')dvéndiga instéliningarna goérs i parametersattnings- och diagnosverktyget
MOVIVISION™ och laddas i apparatprogramvaran MOVIVISION®.

En ansluten drivenhet kan styras pa foljande satt fran det éverordnade styrsystemet via
faltbussen och med programvarugranssnittet:

* Ange ett varvtalsborvarde (drivenhetsniva)
* Ange en malposition eller en funktion (positioneringsniva)
» Aktivera en teknologifunktion som kan styra det kompletta aggregatet (TecUnit-niva)
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11  Parametersattning- och diagnos
11.1 Starta MOVIVISION®

OBS
* | denna systemhandbok beskrivs alla nddvandiga atgarder for parametersattning
P och diagnos pa MOVIGEAR®-SNI-drivenheter som ar anslutna till MOVIFIT®-SNI.
1 » Information om hantering av anlaggning, kataloger och anvandare finns i hand-
boken "Parametersattnings- och diagnosverktyget MOVIVISION®".

11.1.1 Inloggningsfénster

1. Installera aktuell version av
MOVIVISION®.

parametersattnings-

2. Starta parametersattnings- och diagnosverktyget MOVIVISION®.

Fdljande bild visas:

~" MOYIVISION® - Login

File  Language Info

' Ok

och diagnosverktyget

=15

Connection History
SEVEF USEr
@ Local Incalhnst Administratar
' Remote
Login
[1] User |
[2] Password |
Connection state
State : Not connected
[3] — OK | | Cancel |

832738315

3. Vid den férsta inloggningen, ange i faltet User [1] "Administrator" och i faltet
"Password" [2] "SEW". Ange alternativt egna inloggningsdata.

4. Klicka pa [OK] [3].

5. Uppgiftsfonstret i MOVIVISION® visas. Se kapitlet "Uppgiftsfonster” (se sid 167) .
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11.1.2 Uppgiftsfonster

Efter inloggning visas uppgiftsfonstret i MOVIVISION® (se sid 166):

=" MOVIVISION® Client

File  Langusge  Extras

Information

u =lo]x|

Tasks

(1]
[2]

[3]

[4] —

Plant administration

== 3
w! »
Parametrisation Tutorials [5]
|
/ | p
f' .
User administration Device templates [6]

Logout | Exitmovivisione |

832751499

Foljande majligheter finns:

Box

Funktion

[l

Diagnostics

Diagnos avdrivenheter (se sid 186), apparater (se sid 178) eller
positioneringsfunktioner (se sid 211)

Visning av processdata via bussévervakaren (se sid 217)

[2]

Parametrisation

Parametersattning avdrivenheter (se sid 180),
apparater (se sid 177) eller positioneringsfunktioner (se sid 201)

[3]

Plant administration

Adresskonfiguration fran MOVIFIT®-SNI (se sid 168)
L&gg till enhet (MOVIFIT®-SNI) i MOVIVISION® (se sid 172)

Administration av anlaggningen,

se handboken "Parametersattnings- och diagnosverktyget MOVIVISION®"

[4]

[5]

User administration

Tutorials

Hantering av anvandare,
se handboken "Parametersattnings- och diagnosverktyget MOVIVISION®"

' Online-hjalp

[6]

Device templates

Hantering av apparatmallar.
Se handboken "Parametersattnings- och diagnosverktyget MOVIVISION®”
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11.2 Adresskonfigurering, MOVIFIT®-SNI

Adresskonfigureringen for MOVIFIT®-SNI sker via funktionen "Plant administration” i
MOVIVISION®.
1. V&lj "Plant administration” i MOVIVISION®-uppgiftsfonstret (se sid 167).

Foljande bild eller en liknande, visas:

=" Database Administration: Plant Database

Plant Database

Insert and #d7 bunction groudl.
Beldbuttes and devces

839143435
2. Markera noden "MOVIVISION®-Server" [1] och valj i snabbmeny "Add function
group" [2].
Féljande bild eller en liknande, visas:
[+ Datotiase Admaistrotion plaatDotobose BIE]|
8| || B
- U 0k o
T’é MO\v’:IGIEIl‘:Szr\-e'
B
[1] FiG Name | Pl
FG Description
[2] L men | [ e ]

839180939

3. Ange namn/beskrivning for funktionsgruppen [1].
4. Klicka pa [Select] [2].
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Foljande bild eller en liknande, visas:

=B MOVIMIBION Server
o _Beracel_ FG Mama I
M —

Ddste Funclion Grou |— |

[2] [ Lo | Dewces I

Device | Desi | Fiekdbus |
BB MovIFTa-EN VDRIFY

839239435

5. Markera den nya funktionsgruppen [1].
6. Valji snabbmenyn "Add fieldbus" [2].
Féljande bild eller en liknande, visas:

= B MOVIASION Berver
o _Derdcel_
w e P

[1 ] Fioldbus Namo— [uneae «|
FEVandar
Dipsergbion
FB Description

2] el T

839251595

7. Valj "UDP/IP" i faltet "Fieldbus name" [1].
8. Klicka pa [>>] [2].
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Fdljande bild eller en liknande visas, med parametrarna for faltbusskonfigurering:

B E:':IU Froceit Frame Gize 1 size of proces ting wame
5 Frocetting Time 10 time for ane processing krame
| Communicaton only within local s Falie il this parametes it tnan, o

9. Klicka pa [Select] [1].

Den nya faltbuss-"UDP/IP" visas i den nya funktionsgruppen. Féljande bild eller en
liknande, visas:

:=;ﬁﬁﬂ

o Servieel_ Fiaidbus Name [oormre

1] —
[
[2] — e
size of processing frame
[Frocassing Tims ] time for one processing frame
(Communication only withi  Felse if this parametar is 1o, sanver 16 commenicatos anly
L X
Davice i 1 Fisigbus |
o T UDPeR

= [

834471563

10.Markera den nya faltbuss-"UDP/IP" [1] och valj i snabbmenyn "Bus configuration of
the field devices" [2].
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Det lokala subnatet avsdks automatiskt efter tillgangliga apparater. Féljande bild
eller en liknande, visas:

" Dt sbase Admanistration: Plant Database

[MOVIFT-SMIo | 0.30:56:30:80.52 - [11

— [2]

834597003

11.For att andra IP-adress / Subnatmask / Standard-Gateway for en apparat, markera
den [1] och skriv in den nya adressen. Sa snart en adress har andrats sa éndras dven
den aktuella apparatens farg pa foljande satt:

» Gron: En giltig adress har matats in
* RO&d: En ogiltig adress har matats in

12.For att &ndra adresserna i apparaten, klicka pa [Apply addresses] [2]. Darmed till-
ldmpas alla giltiga adresser, en i taget.

Sa snart en adress i apparaten har andrats och befunnits korrekt visas motsvarande
apparat ater med vit farg. Om en apparat inte kan anropas visas den med kul farg
och markeras med ett rott utropstecken.
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11.3 L&gg till enhet (MOVIFIT®-SNI) i MOVIVISION®

Tilldgg av en apparat sker via funktionen fér anldggningsadministration i MOVIVISION®.
1. VAlj "Plant administration” i MOVIVISION®-uppgiftsfonstret (se sid 167).

2. Om det inte finns nagon funktionsgrupp och faltbuss maste dessa laggas till, sa som
beskrivs i kapitlet "Adresskonfiguration MOVIFIT®-SNI" (se sid 168).

Foljande bild eller en liknande, visas:

" Database Adminéstration: Plant Database

= B MOVIMEION Server
_Sermcel_ Fiurlcitaes Mame ! PAF
=dgrot
1 SR :
2l e =
Iveort Device S gHUnschattasted|
Paste Device From Catakg SrgrUmschalttaste+y
Frocess Frame Size 1 size of processing frame
Frocussing Time 0] timo for one processing frame
(Communication onky withi  Falie if this parameter is trug, server to communicaies only
Kl i
Devee i | Fanldbuss |
@@ ovETEEN UDPIFD
839318155
3. Markera noden UDP/IP [1].
4. Valj i snabbmenyn "Add device" [2].
Foljande bild eller en liknande, visas:
- Datsbane dmistrotionc oot Datoboe =lo|
Fle  Leoguage Views Fieldbus
- WI L] Ul
- U 0) .
= oW =
=B MOVIVISION Server
. ﬂ;‘a | Davicai
| Diirvice DI Naena Diecis Ol Deseription
[1] ‘ Dievice with MOMIFITE-BN] 2 05,002 O_MOVIFIT_5ta_3 05 005 MOVIGEAR
| Tecunitoil
| Tec Unit Dl Nama Tee Linit Ol Ceseriphion
F_ Imw— ]
2] T — ] F——

839332619

5. Valj i faltet "Device DII" apparaten "MOVIFIT®-SNI" [11.
6. Klicka pa ">>"[2].
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Foljande bild eller en liknande, visas:

Dincar M facrFT-5M
[1] e
2] s ] .
[3] [ i I Freh | | Cacal ]

839347851

7. Ange en IP-adress [1] och eventuellt en beskrivning [2].
8. Klicka pa "Finish" [3]
Foljande bild eller en liknande, visas som 6versikt dver den tillagda apparaten:

= B MOVIASION Berver
o _Derdcel_
= i Pt
= ofn UDPIRO
=

Davice Name ] FITE-5

cones

Devica Description

Devica Type [ MOVIFITER S 2 © ]
Toc Linit Type I I
Ctice Ehigin oMo Shi 205 003 =
Tec Uinit Flugin ]

839364491
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11.4 Allméan information om parameterséttning- och diagnos

OBS
° Varning: Parametersattning och diagnos av apparater via MOVIVISION® &r endast
mojlig om varje befintlig apparat (MOVIFIT®-SNI) ocksa har en egen post (parameter-
1 sats) i MOVIVISION®

Gor pa foljande satt for parametersattning och diagnos:

1. Valj "Diagnostics" eller "Parametrisation" i MOVIVISION®—uppgiftsf6nstret (se
sid 167).

2. Alla anslutna apparater visas med egna nodadresser [1] i vanstra delfonstret:

& MOYI¥ISIONG - plant visualization

File  Language  Extras

@Fm Authlevel System.ﬂ\dmln

M—

':‘3 Parameter Management

ﬁ? Drives parametrization

ﬁ? Positions parametrization
5 ! MCYIFITECSH disgnostics

Database information

A MOYIGEARE disgnostics
! Drives diagnostics
Positions diagnostics
Busmaonitar

Device name

|MOVIFIT®—SNI

Device information

|coz.120i

SBEWOS Version

[11 Nod "Apparat”

719858315

Noden for en apparat (MOVIFIT®-SNI) ar indelad i ytterligare noder.

Nod
MOVIFIT®-SNI

Funktion

Visning av konfigureringsdata

Parameter management

Nedladdning/uppladdning av parametrar

Drive parametrisation

Position parametrisation

Parametersattning av MOVIGEAR®-SNI-anslutna till MOVIFIT®-SNI.

Parametersattnlng av de positioneringsfunktioner som ar tillgangliga
for MOVIGEAR®-SNI-drivenheten

MOVIFIT® SNI diagnostics

Diagnos av MOVIFIT®-SNI

MOVIGEAR® diagnostics

Diagnos av MOVIGEAR®-SNI-apparater:
* Fellista, status, kommando
* Lokalt /O

Drive diagnostics

Diagnos av MOVIGEAR®-SNI-drivenheter:
* Fellista, status, kommando

+  Automatisk kvittering av Fl-fel

* Apparatdata

Position diagnostics

Diagnos av de positioneringsfunktioner som ar tillgangliga for
MOVIGEAR®-SNI-drivenheten
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Apparatens nod visas i olika farger beroende pa dess status:

Farg hos apparatnod Betydelse

Grén Apparat aktiverad, online och OK.

Rod Apparat aktiverad, online och i stérning.
Gul Apparat aktiverad, online och i varning.
Gra Apparat aktiverad och inte online.

Vit Apparat inte aktiverad.
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11.5 Parametersattning- och diagnos av apparat (MOVIFIT®-SNI)
11.5.1 Allmint

| noden for en apparat kan foljande data avlasas:

" MOVIVISIOPS - plant visualzation =101 x|
Pl Languige  Eatrac |

|$ PE Aughiervel . SystemAsten
T et |t 8 5 T T Purcuorrop ;a1 » Cavee | MOVETTE-SH » MOVFTT@-=1a
[1 ] B w‘fw::::; Seghaics _ Datany
[ MoMIGE AR dagrerstics
I8 Driva dagroatics Device namme MovirTe-gH1 Bus oddress [imerzos
, — -
[ ] SPWO0S Viersion IED?t?D! Firmmwar e Ver sion ENELM  COOATT
Plugin Viorsion JO_MOVEIT_Bha_2.05.00% Partnumbes ||a:‘ 835710
Daoscription Dievicd of MOVIFITE-SHI
[3] Toctinit Vorsion |
Dascription Mo TacLinit Plugin svaitabie It
801659787
[1] | Gruppen "Database | denna grupp visas apparatens namn, bussadress och katalogtyp.
information”
[2] | Gruppen "Device | denna grupp visas artikelnummer, Firmware-version och SEWOS-
information” version.
[3] | Gruppen "Plug-ins" | denna grupp redovisas version samt en beskrivning av insticks-
modulerna.
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11.5.2 Parameterhantering

| parametersattnings- och diagnosverktyget MOVIVISION® kan parametrarna for alla
anslutna apparater hanteras individuellt.

Hantera parametrar pa féljande satt:
1. Valj i vanstra delfénstret noden for 6nskad apparat.
2. Valj noden "Parameter management".

Féljande bild visas:
alnixi

Fie  Laguage  Eatras

ACIONGr oL © FGL & DOvics - MOVIEITERSN] » Paratmotor Managamint

[ et | dhat and time

(] _ : | Unosdparamtors _ (2]

e

T~ dowrioad parametars ino e devce

Fdljande mdjligheter finns:

[1] | Gruppen "Parameter | denna grupp kan man ladda ner parametrar eller data fran
download" databasen till apparaten. Se foljande kapitel

[2] | Gruppen "Parameter | denna grupp kan man ladda upp parametrar eller data fran
upload” apparaten till databasen. Se féljande kapitel

Overfor parametrar ~ Gor pa foljande satt for att dverféra andrade parametrar i databasen till apparaten.
till apparaten 1. Klicka pa [Download] under fliken "Parameter download".
Fonstret "MOVIVISION® Download WARNING" visas.
2. Klicka pa [Yes] for att utféra nedladdningen — annars pa [No].

Overfor parametrar ~ Under denna procedur ar apparaten driftberedd.
frén apparaten Gor pa foljande satt for att dverfora parametrar fran apparaten till databasen:
1. Klicka pa [Upload] under fliken "Parameter upload".
Fonstret "MOVIVISION® Upload WARNING" visas.
2. Klicka pa [Yes] for att utféra uppladdningen — annars pa [No].
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11.5.3 Diagnos av apparat (MOVIFIT®-SNI)
Gor pa foljande satt for att diagnostisera en apparat:
1. Valj i vanstra delfdnstret noden for 6nskad apparat.
2. Valj noden "MOVIFIT® SNI diagnostics" slackt.
Féljande vyer visas for avlasning av diagnosdata:

Fliken "MOVIGEAR® status"

- rumvovsacn-plans vistzncion i

Fie  Laguage  Eatras

[ ST ——" &
2l wwrresn ':
T P rErHSmemr: : | MOVIFI TS » MOVIEIT@-SM i
% v i CIErGrog | FGL @ Davien © TS » BNl disgrostes
Fostions prametrizston
= = Error List |
A MOVIGEASE dagnastics | ortar | descripian
[ Corves angremes
[ Postions deghostics
[ Busmeontor 1 1]
| Stms MOVICEAR | Stste + Command
[1 ] MONGEARS Blabuy Deetails
o - FReady
[2] 1 * [Foady

802106507

[1] | Listan "Errors list" | denna lista visas upptradande fel i klartext. Kvarstaende fel visas
med réd bakgrund och kvitterbara fel med gra bakgrund.
Se aven kapitlet "Utvardera felmeddelanden” (se sid 253).
[2] | Gruppen "-MOVIGEAR® Gra lysdiod Deaktiverad
status” Réd lysdiod Parameter kravs
R6d lysdiod Nedladdning pagar
R&d lysdiod Omstart
Gra lysdiod Offline
Réd lysdiod Fel
Orange lysdiod Véntar pa kvittering
Gul lysdiod Varning aktiv
Gron lysdiod Driftklar
Gron lysdiod Drivenheten i drift
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Fliken "State + Command”

" MUVIVESIONS - plant visualization =0l

Pl Language  Extras

i PG - Authievel - Systemadinn
o8 moveTecn
7 Pararreler Managemerd
ll'g :::s pvyv::c.m
e [ BT SR [
[ MOIGEARS dagrestics ||_ermar | oescription |
A Driver dagrostes ’V
[ Poations diagnarstics
[1] 0 ihimatdicn 4| |.|_|
2] — | siste | | Command —— [4]
@ Roady & Acknowladge smor
Efoe ASomase mode
Adomatd mode 2 UnlocK dévics
Device uniotked
Heed paramaber
[3] Localid |
] aw m 0 o3 0 o5 (] or o8 g 1m0 n 172 13 4 15
State
Do 00 0t 02 0
State
802115723
[1] | Listan "Errors list" | denna lista visas upptradande fel i klartext. Kvarstaende fel
visas med rod bakgrund och kvitterbara fel med gra bakgrund.
Se aven kapitlet "Utvardera felmeddelanden” (se sid 253).
[3] | Gruppen "Local I/Os" | denna grupp visas status for anslutna in- och utgangar:
Gron lysdiod Ingang aktiv
Gra lysdiod Ingéng ej aktiv
Réd lysdiod Kortslutning
Ytterligare information finns i kapitlet "Processdatabeskrivning/
Lokala ingangar" (se sid 239) och i kapitlet "Processdatabeskrivning/
Lokala utgangar" (se sid 246).
[2] | Gruppen "State" | denna grupp visas status for apparater. Ytterligare information
finns i kapitlet "Processdatabeskrivning/status — allmant"
(se sid 234).
[4] | Gruppen "Command" | denna grupp visas kommandon for apparater. Ytterligare informa-
tion finns i kapitlet "Processdatabeskrivning/kommandon — allmant”
(se sid 242).
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11.6 Parameterséattning- och diagnos av drivenhet (MOVIGEAR®-SNI)

11.6.1 Allmant
Varje apparat (MOVIFIT®-SNI) innehaller ett definierat antal drivenheter (MOVIGEAR®-
SNI). Drivenheterna valjs via registerkort med flikar. Registerkortens uppbyggnad ar

identisk for likadana drivenhetstyper.

11.6.2 Parametersittning
Gor pa foljande satt for att parametersatta en drivenhet:
1. Valj i vanstra delfénstret noden fér apparaten (MOVIFIT®—SNI), till vilken 6nskad
drivenhet (MOVIGEAR®-SNI) ar ansluten.
2. Valj noden "Parameter management/drive parametrisation".
Féljande bild eller en liknande, visas, beroende pa typ av drivenhet:

=" MOVIVISIONS - plant visuslzstion
e

[ ..
FunctonGroup : FG1 = Oevce : MOVIFIT@-SH » Drves paramewisation ]|

- Drve - NGO { DENe- M1 Drive - DYMe KK Drive - Drve J00F ' DYVG - DTMe XK Drve-Orve 100 11
e Ca—

Vi ppmj  j200 1 [rprm| [Eno—
vioml [0 caeo PO
vapp)  [800 capem|  [508| | | Rampsetogs)
vappey  [1B08  cappey 00O
V& frpen| W 8 frpem| W
2

VG Fpmj 2000 26 [rpem) {1E]] Rampeet 3 5]

Rampeat1 (5]

Rampsat 2 [s]

s
1mie;

ome [ War ]
s

Set Poinl Jurngp barsed on 3000 ipm

2] T ttpuamers |

803730315

[1] Fliken "Drive"
[2] Knappen [Edit parameters]

3. Valj kortet [1] for 6nskad drivenhet.
4. Klicka pa [Edit parameters] [2].
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Foljande bild eller en liknande, visas, beroende pa typ av drivenhet:

Fliken "Velocities + ramps"

" MOVIVISIONS - plant visualization
Fie  laguwe  Blis

[T e y—
#ly movEiesn
“TF Parameter Management
1 veves pwsametrmatin
T Postions paramesrization
[ MOVIITL T diagrasetics
T MOMIGEARD degrostc s
[ Crves dagrashes.
B postiorn degrontics
[ EEE

vippe]  J200 1 |y Im (1 ) Dowrn
Y2lpm|  j300 G2 Ipml Iam

o \a
vigm) [0 | capemi B0 | | | ramesatogs |
vappem)  [i000 cappry J1O00 | | | Aampsort s T
 CH— | C—
| — —

W5 rprn| ]uuu 5 Jrpmi Rampset 2 [+)

||snu
V& [} IEE-JH 6 Jrpm) IIW FRampset 3 5

o
e 0 |
unit rom
St Pt Jurmp st an 000 (e

(3]
803504139

Fliken "Options"

Fle  language  Extrm

[T ——y—
ol movimesn
TP Parnmeter Management
1 Deives parmmesrisation

T Fostions =
B MOVFITB SN dagrotics | Drbe MGD . Dre BGT D D KK i D000 Dive . Dive X8 Dy . Dk 000 4 | P

[ MG Aol dagnate 1

[2] Cetoes dingrosstica Tros (vt —[
G Pustons aesgustcs.

< chimiad | Velocities + Ramps_ Opiions

[ Inverse Drive Ham MG O
|| Device bgnare Dvive emros

I~ e sgrare e greoe

[SETEEST . T - —
|

(3
803745419

[3] Fliken [Update database]

5. Ange 6nskad parameter for motsvarande drivenhetstyp.

En beskrivning av parametrarna for tillgangliga drivenhetstyper finns i kapitlet "Para-
metrar MG — MOVIGEAR®" (se sid 182).

6. Klicka sedan pa [Update database] [3]. For att avbryta utan att spara &ndringarna,
klicka pa [Cancel].
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Parametrar MG —
MOVIGEAR®

For drivenhetstypen MG — MOVIGEAR® kan féljande data matas in:

Fliken "Velocities + ramps"”
=1L

Fie  Langusgs  Kdtrac

[ T e—————
a8 movETecn
T2 Parnenter Managenerd
E P
@y s | Drive-MGO [ Drive-MG 1| Diive-DIve 100X Diive -DIME 00 Dive -Dehe XXX Dive-Drive 200 ¢ | >
- fetpinanll | e a— 3]
[E] Postions dagnastes
) i Valociies + Ramps_Opfais -
11 Foxet Vbocity | | B, (4]
vippm| 200 1 frpm| [Enn— Vo Doy
vatomt 00 2o OO - h -
V3 frpen) I!Oﬂ €3 frpm) 500 Rampset 0 [5] || ||
veppet T80 capmt  BG08| | | mampsett i ol r—
VS [rpen] IlSIID C5 frpen| 1500 Rampset 2 5] I! Ii
veppmy  [o00 copom 00| | | mempsetam |l —
[2] = comers ]
wmn [ ]
Miper h—
unn B
d Set Poinl Jurngp barsed on 3000 ipm
| Edi Perometers:
804136587
[1] | Gruppen "Fixed velocity" | denna grupp kan upp till sex hastigheter (V1 till V6) definieras.
Dessa varden lagras aven som specifikation for positionerinqspara-
metrarna. Indikeringsomradet ligger mellan 0 och 2000 min™".
[2] @ Gruppen "Conversion" | denna grupp kan en individuell omrakningsfaktor och en alternativ
enhet definieras. Resultatet visas som C1 till C6 i gruppen "Fixed
velocity" [2].
[3] | Faltet "Type" Genom val av 6nskad drivenhetstyp (har MGF) aktiveras denna.
[4] | Gruppen "Ramps" | denna grupp kan upp till fyra rampuppsattningar (RO till R3). Dessa
varden lagras aven som specifikation for positioneringsparame-
trarna. Tillatet inmatningsomrade ligger mellan 0 och 64,9 s.

Parametersattning av en drivenhet beskrivs i kapitlet "Parametersattning” (se sid 180).
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Fliken "Options"

=" MOVIVISIONS - plant visualization

Fie  angusge  stras

i 1 - Aarievel: Syslemadmn
a5 movFTecn
5 Parameler Management
T Crives parametrization

[ MVETTESH dagnostics
A Crives dagnostics

[ raper agrestes
B Dusmaciter

(1]

T pasticrss paw nemtrisation

ACEARS chagruste=s

C 29,

11

@7

(2]

(3]

| Drie- GO Drive-MG 1 Drve - Dive XX Drive - Diive XX Dive- Drve X00C | Drive - v 100 4| ¥
Tyoe IW -
[ Inverse Dve Namo WG 0
] Dievice ig Baar
1| Eortve kgrecines Diic s pamar
Update Database |

=

804146187

[1] | Kryssruta "Inverse drive"

Med denna kryssruta byter man rotationsriktning hos drivenheten.

Deactivated

Activated

[2] | Device ignores device error

Vid apparatfel i motsvarande MOVIGEAR® 6vergar MOVIFIT®-SNI

till feltillstand.

' Vid apparatfel i motsvarande MOVIGEAR® 6vergar MOVIFIT®-SNI

inte till feltillstand.

Deactivated

[3] | Drive ignores device error

Vid apparatfel i MOVIFIT®-SNI stoppas MOVIGEAR®-drivenheten.

Activated

Vid apparatfel i MOVIFIT®-SNI stoppas inte MOVIGEAR®-driv-

enheten.

[4] | Faltet "Name"

Anvands for att tillordna en drivenhet ett individuellt namn, vilket

visas pa registerkortets flik.

Parametersattning av en drivenhet beskrivs i kapitlet "Parametersattning (se sid 180).
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Exempel pa
anvandning av
parametern
"Device ignores
drive error"
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Foljande bild visar beteendet hos MOVIGEAR®-drivenheten vid aktiverad funktion
"Device ignores drive error" vid MOVIGEAR®-apparatfeI:

MOVIGEAR® 1
har ett apparatfel

1'@
Je

MOVIGEAR® 2 ..10
arbetar vidare

10

-
g A
g o
[} T
o c
o ©
< €

€

o

4

b=

©

5

[72)

MOVIFIT®-SNI 6vergar inte

till tillstandet "apparatfel"
(Apparatfelet meddelas emellertid
styrsystemet / PLC)

Drive ignores
device error

f

808330123

Féljande bild visar beteendet hos MOVIGEAR®-drivenheten vid deaktiverad funktion
"Device ignores drive error" vid MOVIGEAR®-apparatfeI:

MOVIGEAR® 1 MOVIGEAR® 2 ..10
har ett apparatfel stoppas
10

1'@ 2
Je

©
©

Je

Apparatfel
Stoppkommando >

Drive ignores

MOVIFIT®-SNI 6vergar till
device error

tillstandet apparatfel

[l

808337675
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Exempel pa Foljande bild visar beteendet hos MOVIGEAR®-drivenheten vid aktiverad/deaktiverad
anvandning av funktion "Drive ignores device error" vid MOVIFIT®-SNI-apparatfeI:
parametern

paraltis MOVIFIT®-SNI
Drive ignores har ett apparatfel
device error"

Apparatfel

v

MOVIGEAR® 1 MOVIGEAR® 2

Drive ignores
device error

2 Drive ignores
device error

-
Jg

MOVIGEAR® 1 MOVIGEAR® 2
arbetar vidare

stoppas

808322571
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11.6.3 Diagnos

via noden Utfor diagnos av MOVIGEAR® pa foljande sétt:
" ®
MOVIGEAR 1. V3lj noden fér apparaten (MOVIFIT®-SNI), till viken &nskad drivenhet
diagnostics (MOVIGEAR®-SNI) &r ansluten.
2. Valj dar noden "MOVIFIT® SN! diagnostics".
Féljande vy visas for avlasning av diagnosdata:
- ssvivisioss plont vsualcation =TET)
Pl Languasgs  Dafras
é&n‘c‘ﬁ%ﬁp E\IF\'..I » Davice ¢ MOVIFITE-SN » MOVIGEARS g_uns
R T dugrtes | MG | MGY | MGZ | MG  MGH | MGS | MGG | MG7 | MGI | MG3 |
B e oty —J B —
E“__n__"'“__lz:m;_ ’_ [ emar | aescrigtion
[ Busmeonor
(1] |
[2] { sie [ Commana — 1 [3]
@ Ready Fiemwaro Version  [SNES COOGTT Acknowlidgo oot
Eror Autamatc mode
Asamalic modi sEwoSversion  [cozizor Urilick dirdte
Devce unlocked
Hend pasamatan
[4]  Locallo
¥ >
Siate @ Na nputs svaillable
E:l.! Q Ho ouputs avalable
804171531
[1] | Listan "Errors list" | denna lista visas upptradande fel i klartext. Kvarstaende fel
visas med réd bakgrund och kvitterbara fel med gra bakgrund.
Se aven kapitlet "Utvardera felmeddelanden” (se sid 253).
[2] | Gruppen "Statuses" | denna grupp visas status for apparater. Ytterligare information
finns i kapitlet "Processdatabeskrivning/Status — allmant"
(se sid 234).
[3] | Gruppen "Command" | denna grupp visas kommandon for apparater. Ytterligare informa-
tion finns i kapitlet "Processdatabeskrivning/Kommandon — allméant”
(se sid 242).
[4] | Gruppen "Local I/Os" | denna grupp visas status for anslutna in- och utgangar:
Gron lysdiod Ingang aktiv
Gra lysdiod Ingang ej aktiv
R&d lysdiod Kortslutning
Ytterligare information finns i kapitlet "Processdatabeskrivning/
Lokala ingangar" (se sid 239) och i kapitlet "Processdatabeskrivning/
Lokala utgangar" (se sid 246).
OBS
° Antalet tillgangliga 1/0 ar beroende av valt applikationstillval.
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via noden "Drive Go

r pa foljande satt for att utféra diagnos pa en drivenhet:

diagnostics 1. VAlj noden for apparaten (MOVIFIT®-SNI), till vilken onskad drivenhet
(MOVIGEAR®-SNI) ar ansluten.
2. Valj dar noden "MOVIFIT® SNI diagnostics/Drive diagnostics".
3. Valj fliken fér dnskad drivenhet.
Féljande vy visas for avlasning av diagnosdata:
Fliken "Statuses and commands"
&7 MOVIVISIORSR - plact visuslization = =10ix|
e Languein Exftras
FunctonGroup : FGL = Device : MOVIFITE-SNI = Drives disgnostics
Drve - MGU | Deve MG T Die - Drve KKK Deve - Dive XXX Drver - Dive KKK Drive - Drive 300 4 | #
| enor gescription
(1]
State » Command | Dedce data
[2] Statn | [ Command _— [4]
drive nol aclive | wchusd speed fpmj I" furning direction F\l\n’ald
@ reagy currari 4] | (— comenand foon ™
S inik vatiage ) s sepointfpml 0.

2 ‘I:“;:::'meu Haat Sink Temp [*C] IJO_ RampEst W
o) broke TiNORed v requency [k IE—
o imverber enablod

[3] - Achmwode FCEsror | [ et stale [5]
@ activated L Geaclvale !Renulnlwnlomnn

804565259

[1] | Listan "Errors list" | denna lista visas upptradande fel i klartext. Kvarstaende fel
visas med rod bakgrund och kvitterbara fel med gra bakgrund.
Se aven kapitlet "Utvardera felmeddelanden” (se sid 253).

[2] | Gruppen "Statuses" | denna grupp visas drivenhetsstatus. Ytterligare information finns i
kapitlet "Status for drivenhet" (se sid 237). Statusinformation visas
med lysdioder. Dessutom visas -féljande information:

«  Aktuellt varvtal i [min~"]
e Aktuell strom i [A]
»  Aktuell mellankretsspanning i [V]
*  Aktuell kylelementtemperatur i [°C]
*  Aktuell PMW-frekvens i [kHz]
[3]  Gruppen "Auto acknow- | denna grupp kan automatisk kvittering av FU-fel aktiveras eller
ledge FI error” deaktiveras. Efter omstart av apparater ar automatisk kvittering av
FU-fel automatiskt aktiverad.

[4] | Gruppen "Command" | denna grupp visas kommandon for drivenheter samt bérvarden.
Ytterligare information finns i kapitlet "Kommando for drivenhet"
(se sid 245) och i kapitlet "Bérvardesforinstallning for drivenhet”
(se sid 246).

[5] | Gruppen "Inverter status" | denna grupp visas omformarstatus.
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Fliken "Device data"

B FO1  Austiervel | Systernadnn
a8 woveTesn
T2 Parnmnter Managenent
T ceives poramesrization
¥ pose
0 MOVITOR S degnostics Drve-MGO | Drive-MG1 ' Dive- ) - ) ~Dive XXK | Drive - A i¥
%mw ' - Errar List ;
[ Poations dagrasses | eroe L deserintion I
[ Busmeonor
(1]
2] | State + Command . Dewice data
device family WW rated curent !3!
e hpe [roozzsos o T
it varant Il— Riture rsteased ]—
radig interfergrice Suppr, ]'.W Arrrreare version 1|82l§?”
gy wiltage o version fie |
mobor power F— release Tl-_
804587275
[1] | Listan "Errors list" | denna lista visas upptradande fel i klartext. Kvarstaende fel

visas med réd bakgrund och kvitterbara fel med gra bakgrund.
Se aven kapitlet "Utvardera felmeddelanden” (se sid 253).

[2] @ Gruppen "Device data" | denna grupp visas data for MOVIGEAR®-drivenheten.
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11.7 Parameterséattning- och diagnos av positioneringsfunktioner

11.7.1 Allmént
Pa kommando fran éverordnad master Gvertar positioneringsfunktionen sjalv kérning
mot positioner.
Givare Positioneringsstyrningen kan utvardera olika sensorer. Mgjliga sensorer ar t.ex.:
» Fotoceller
» Induktiva narhetsgivare (24 V-ingangar)
» Pulsgivare
+ Laserbaserade avstandsmatare

Kontroll Fdljande kontroller kan aktiveras:
+ Gangtidsovervakning
» Sekvensstyrning
» Sensorfunktionskontroll

Positioner For positioner galler féljande forkortningar:
+ P iposition
+ Z+ mellanposition +
+ Z— mellanposition —

Féljande bild visar positionerna: n

(1] ! (1]

4 o e 1

13]
A A A
[6] [7] (8l
184227467

[1] Korriktning [5] 3z+
[2] 3P [6] Position 2
[3] Stracka [7] Position 3
[4] 3zZ- [8] Position 4
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Generella
instéllningar

Initiator-
installningar

Till-/frankoppling-
retardation

190

For anpassning till tilldmpningen utférs allt efter positioneringstyp instaliningar for fol-
jande omraden:

* Initiatorer
» Gangtider
» Fasta varvtal

For varje givare kan féljande installningar goras:

Funktion Varde Beskrivning
Kailla EO0..E15 Lokal ingang 0...15
Flank pos/neg Anger om reaktionen skall ske pa signalens

positiva eller negativa flank.

Tillslagsfordrojning 1...100 (x 10 ms) Om den valda flanken anlander inleds en intern
fordréjningstid motsvarande detta varde.

Tillslagsférdrojning anvands for t.ex. "verklig" kdrning till en initiator eller uppriktning via
en initiator.

Foljande bild visar till-/franslagsfordréjning:

Sigy

. |

Sty

e L e —]
Tty ty

—~ Vv

184225291

En reaktion pé insignalen S1 anlander i form av S1,, forst efter den instéllda tillslagsfor-
drdjningen t,. Reaktionen sker &ven om signalen inte langre skulle foreligga nar tiden t,
har 16pt ut. Denna signal forlangs da med férdréjningstiden.
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Kompensering av Syftet med kontaktstudsfunktionen ar att filtrera bort korta transienta signaler. Saddana
kontaktstuds vid transienter kan utlésa funktionen som initiatorn &r parametersatt for.

tillslag Féljande bild visar kontaktstuds vid tillslag:

Sigy

. |

S1d

-~V

184223115

En reaktion pé insignalen S1 anlander i form av S1,, forst efter den instéllda tillslagsfor-
drdjningen t,. Reaktionen sker inte om signalen inte langre skulle foreligga nar tiden tg
har 16pt ut.

Tillslagsfordréjning eller kontaktstudsfunktion kan definieras for maximalt 16 sensorer!
Meddelandet fran I/O till det 6verordnade styrsystemet och redovisningen i den éverord-
nade PC-tillampningen visas alltid utan tillslagsférdrojning.
Overvakning Positioneringstyperna stéder olika typer av évervakning, som t.ex.: n
+ Gangtidsoévervakning
» Sekvensstyrning
» Komponentkontroll (aven i vilolage)
Dessa overvakningsfunktioner kan deaktiveras med hjalp av parametrar.

STOPP!

Ingen reaktion vid felaktig insignal fran apparaten, om féljande 6vervakningsfunktioner
ar deaktiverade:

+ Gangtidsovervakning
» Sekvenskontroll
» Sensorfunktionskontroll

Felreaktioner maste i detta fall hanteras av det éverordnade styrsystemet.
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11.7.2 Positioneringsfamilj ERB

Positioneringsfamiljen ERB innehaller positioneringstyper som ar avsedda fér upptag-
ning av en pall eller liknande.

Positioneringstyp ERBO1

Tillampningar

Funktionssatt

Positioneringstyp ERBO1 stdder 2 hastigheter och 2 rotationsriktningar.

Rullbanor, kedjor etc. med fotoceller eller induktiva narhetsgivare. Omkoppling hog/lag
fart, upptagning i bada riktningarna

Sensorer for omkoppling hég/lag fart samt komponentkontroll (TK) ar tillval. Detsamma
galler for upptagning bakat.
ERBO1 kan kéras med tva hastigheter i tva rotationsriktningar.

Nar en TK-initiator parametersatts kan rullbanan automatiskt detektera tillstandsand-
ringarna "last" eller "ej last" och da stoppa drivenheten.

Vid kérning utan TK-initiator detekterar rullbanan endast tillstandet "last". Vid avlastning
maste rullbana fa ett stopp-kommando fran det éverordnade styrsystemet for att veta att
tillstandet ar "ej last".

Detta kravs aven da apparaten har gjorts spanningslos, sa att rullbanan inte entydigt kan
faststalla sitt tillstand.
Foljande bild visar funktionssattet ERBO1:

(] (2] (3] (4] (5]

YV vy,
I [8] >¢ [9]

[10]

|
|
| |
[12] ‘ >< 1] ‘ I
‘ [13] |

e BE—
[6] [7]
184220939

[1] Framat (bakat) [8] Upptagning F
[2] Stopp) [9] Avlamning F
[3] —(SL) [10] Forbikdérning F
[4] SL (-) [11] Upptagning B
[5] Stopp TK) [12] Avlamning B
[6] Back [13] Forbikérning B

[7]1 Fram

Tva hastigheter innebar att axeln kor med hog hastighet till dess att initiatorn for hdg/lag
hastighet aktiveras. Darefter kdr axeln med kryphastighet tills initiatorn for stopp akti-
veras. Da stoppas axeln och signalen "l position" ges.
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Om ingen initiator for hég/lag hastighet anvands kan omkopplingen till lag hastighet ske
via en timer.

Tva rotationsriktningar betyder att saval upptagning som avlamning kan ske i bade fram-
och backriktning.

Kommandon Kommandona definieras pa& motsvarande satt som positioneringskommandona i
avsnittet "Kommando for positioneringsfunktion”. | positioneringskommandot gar det att
fora in malpositioner, vars funktioner beskrivs har.

Pos. | Funktion Beskrivning
0 STOPP Stoppa positioneringsfunktionen, eller inget kommando aktivt.
1 Upptagning F Ett transportobjekt tas upp i framatriktning.
2 Avlamning F . Ett transportobjekt aviamnas i framatriktning.
3 Forbikoérning F Ett transportobjekt passerar i framatriktning.
4 Upptagning B Ett transportobjekt tas upp i backriktning.
5 Avlamning B . Ett transportobjekt avidamnas i backriktning.
6 Forbikérning B Ett transportobjekt passerar i backriktning.
Status Statuslysdioden for positioneringsfunktioner motsvarar status i kapitlet "Status for posi-

tioneringsfunktion". | status for positioneringsfunktioner ingar information om aktuell
position, vars definition visas har.

Pos. | Status Beskrivning
1P Upptagen Ett transportobjekt befinner sig i position.
2P Tom Aggregatet ar tomt och — om ingen stérning foreligger — redo for
upptagning.
1Z- | Upptagning F Transportobjektet tas upp i riktning framéat och har annu inte natt sin
malposition.
1Z+ | Avlamning F Transportobjektet avidmnas i riktning framat och har annu inte Iamnat
aggregatet.
4 Z+ | Upptagning B Transportobjektet tas upp i riktning bakat och har annu inte natt sin
malposition.
4 Z- | Avlamning B Transportobjektet avidmnas i riktning bakat och har annu inte Iamnat
aggregatet.
OBS
P P I position Status for positioneringsfunktion Bit 6
1 Z+ | mellanposition + Status for positioneringsfunktion Bit 4 Framat eller bakat.
Z— | mellanposition + Status for positioneringsfunktion Bit 5 Framat eller bakat
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Foljande gangtider kan konfigureras:

Gangtid

Beskrivning

Gangtid TK

Gangtid till TK (komponentkontroll). Denna gangtid ar ett tillval och
anvands endast om ingangen ar konfigurerad for initiator TK. Efter
start av kommandot "Upptagning" maste transportobjektet inom denna
tid ha paverkat initiatorn TK. Darefter startas automatiskt "Gangtid
upptagning".

Gangtid upptagning/avlamning

Omkoppling hég/lag hastighet

Inom denna gangtid maste transportobjektet ha kommit i position.
Denna gangtid startas med kommandot "Upptagning" respektive
"Avlamning".

Gangtid till dess att hastigheten 6vergar fran hog till lag (tillval).
Anvands endast om ingen initiator fér hg/lag hastighet har definierats
i framatriktning och timern har aktiverats av anvandaren.

Sekvenskontroll utférs endast vid upptagning. Darvid testas alla initiatorer som aktive-
rats for funktionen med avseende pa sekvens, dvs. de maste aktiveras i korrekt ord-

ningsfoljd.

Vid avlamning utférs inte denna kontroll. | stallet kontrolleras att alla Initiatorer ar inak-
tiva, innan tillstandet "ej last" satts.

Kommandot "Forbikorning" ar mojlig endast vid tom rullbana. Om rullbanan ar upptagen
utfors inte kommandot Forbikdrning och felet "ogiltigt krkommando" indikeras.
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Positioneringstyp ERB02
Positioneringstyp ERBO02 stdder 1 hastighet och 2 rotationsriktningar.

Tillampningar Rullbanor, kedjor etc. med fotoceller eller induktiva narhetsgivare. Upptagning av
(glid)pallar i bada riktningarna
Funktionssatt ERBO02 kan kéras med en hastighet i tva rotationsriktningar.
Foljande bild visar funktionssattet ERB02:
[11 (2] [3]

Yy vy
I [6] >I [7]

I | [8] |
0] ‘ I< 0] ‘ I
‘ [11] : |
e BE—
[4] (3]
184212235
[11  Mellanrumskontroll 1 [7] Avlamning F
[2]  Stopp [8] Forbikérning F
[31 Mellanrumskontroll 2 [9] Upptagning B
[4] Back [10] Avlamning B

[5] Fram [11]  Forbikdrning B
[6] Upptagning F n
En hastighet innebar att axeln kér med hog hastighet till dess att en stoppgivare

aktiveras. Da stoppas axeln och signalen "l position" ges.

Tva rotationsriktningar betyder att saval upptagning som avldmning kan ske i bade fram-
och backriktning.

(3]

N N
[4] (8]
184210059
[1] Bakat [4] Mellanrumskontroll 1
[2] Framat [5] Mellanrumskontroll 2

[3] STOPP
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Kommandon Kommandona definieras pa& motsvarande satt som positioneringskommandona i
avsnittet "Kommando for positioneringsfunktion”. | positioneringskommandot gar det att
fora in malpositioner, vars funktioner beskrivs har.

Pos. | Funktion Beskrivning
0 STOPP Stoppa positioneringsfunktionen, eller inget kommando aktivt.
1 Upptagning F Ett transportobjekt tas upp i framatriktning.
2 Avlamning F . Ett transportobjekt aviamnas i framatriktning.
3 Forbikoérning F Ett transportobjekt passerar i framatriktning.
4 Upptagning B Ett transportobjekt tas upp i backriktning.
5 Avlamning B . Ett transportobjekt avidamnas i backriktning.
6 Forbikérning B Ett transportobjekt passerar i backriktning.
Status Statuslysdioden for positioneringsfunktioner motsvarar status i kapitlet "Status for posi-

tioneringsfunktion". | status for positioneringsfunktion ingar uppgifter om aktuell position.
Definitionen visas har.

Pos. | Status Beskrivning
1P Upptagen Ett transportobjekt befinner sig i position.
2P Tom Aggregatet ar tomt och — om ingen stérning foreligger — redo for upp-
tagning.
1Z- | Upptagning F Transportobjektet tas upp i riktning framéat och har annu inte natt sin
malposition.
1Z+ | Avlamning F Transportobjektet avidmnas i riktning framat och har annu inte lamnat
aggregatet.
4 Z+ | Upptagning B Transportobjektet tas upp i riktning bakat och har annu inte natt sin
malposition.
4 7Z- | Avlamning B Transportobjektet avidmnas i riktning bakat och har annu inte Iamnat
aggregatet.
OBS
° P iposition Status for positioneringsfunktion Bit 6
1 Z+ | mellanposition + Status for positioneringsfunktion Bit 4 Framat eller bakat.
Z— | mellanposition + Status for positioneringsfunktion Bit 5 Framat eller bakat.
Gangtids- Fdljande gangtid kan konfigureras:
Overvakning — —
Gangtid Beskrivning
Gangtid upptagning / Inom denna gangtid maste transportobjektet ha kommit i position eller
avlamning ha lamnat positionen. Denna gangtid startas med kommandot
"Upptagning" respektive "Avlamning".

Sekvenskontroll Saval vid upptagning som vid avlamning testas alla initiatorer som aktiverats for funk-
tionen med avseende pa sekvens, dvs de maste aktiveras i korrekt ordningsféljd.
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Forbikodrnin Korkommandot "Forbikorning" kan endast utforas vid tom eller delvis utnyttjad rullbana
g g yty
(initiator for mellanrumskontroll 1 eller 2 paverkad).

Om rullbanan ar upptagen utférs inte kommandot Forbikérning och felet "ogiltigt
kérkommando" indikeras.

11.7.3 Positioneringsfamilj 2POS
Positioneringsfamiljen 2POS stdder koérning till 2 positioner och innehaller positione-
ringstyper som ar avsedda t.ex. for enkla vridbord, enkla lyftrorelser eller slider.
Positioneringstyp 2POS01
Positioneringstyp 2POS01 stéder 2 hastigheter och 2 rotationsriktningar.
Tillampningar Enkla vridbord, slider etc., med fotoceller eller induktiva narhetsgivare. Omkoppling
hog/lag fart, framkorning till position framat (V) och bakat (R).
Sensorer for omkoppling hég/lag fart samt komponentkontroll ar tillval.

Funktionssatt 2P0OS01 kan kéras med tva hastigheter i tva rotationsriktningar. Féljande bild visar funk-
tionssattet 2POS01:
(1] [2] (3] [4]
\ \/ \/ \
| — e
< — I |
I 8] | > |
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ]
[38] [6]
184113163
[1] Stopp [5] Back
[2] F/SB [6] Fram
[3] FISF [7]1 Kérning till position B (1)
[4] Stopp [8] Korning till position F (2)
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Tva hastigheter innebar att axeln kér med hog hastighet till dess att initiatorn for hdg/lag
hastighet aktiveras. Darefter kér axeln med kryphastighet tills initiatorn for stopp akti-
veras. Da stoppas axeln och signalen "l position" ges.

Tva rotationsriktningar betyder att kérning kan ske i bade fram- och backriktning.

Om ingen initiator for hdg/lag hastighet ar konfigurerad i den éverordnade PC-tillamp-
ningen kor axeln med lag hastighet tills initiatorn for stopp aktiveras.

Kommandon Kommandona definieras pa& motsvarande satt som positioneringskommandona i
avsnittet "Kommando for positioneringsfunktion”. | positioneringskommandot gar det att
fora in malpositioner, vars funktioner beskrivs har.

Pos. | Funktion Beskrivning

0 STOPP Stoppa positioneringsfunktionen, eller inget kommando aktivt.
1 Koérning till position B Aggregatet kor till bakatposition (position 1).

2 Korning till position F Aggregatet kor till framéatposition (position 2).

Status Statuslysdioden for positioneringsfunktioner motsvarar status i kapitlet "Status for
positioneringsfunktion”. | status fér positioneringsfunktion ingar information om aktuell
position, vars definition visas har.

Pos. | Status Beskrivning
1P | position B Aggregatet befinner sig i bakatposition (position 1).
2P | position F Aggregatet befinner sig i framatposition (position 2).
1Z+ | Mellanposition Aggregatet befinner sig mellan positionerna B och F.
OBS
i P | position Status positioneringsfunktion Bit 6
Z+ I mellanposition Status positioneringsfunktion Bit4  Framat

Gangtids-
overvakning

Sekvenskontroll

Foljande gangtider kan konfigureras:

Gangtid Beskrivning

Gangtid totalt Gangtid fran en position till en annan

Endast de initiatorer som behovs for korkommandot testas med avseende pa sekvens,
dvs. de maste aktiveras i korrekt ordningsfoljd.

Till exempel, vid kdrning till position "Framat" testas endast initiatorerna F/S-framat och
Stopp-Framat med avseende pa sekvens. Initiatorerna F/S-bakat och Stopp-bakat
beroérs inte. Vid kérning till position "Bakat" sker kontrollen exakt omvant, dvs endast
initiatorerna F/S-bakat och Stopp-bakat testas.
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11.7.4 Positioneringsfamilj 3POS
Positioneringsfamiljen 3POS stdder kdrning till 3 positioner.

Positioneringstyp 3POS01
Positioneringstyp 3POS01 stoder 1 hastighet och 1 rotationsriktning.

Funktionssatt 3P0OS01 kors med en hastighet i en rotationsriktning. Kérning kan ske mot tre positioner.

Foljande bild visar funktionssattet hos 3POS01:
(1]

533749771
[1] Ini1 [4] Korning till position 1
[2] Ini2 [5] Kérning till position 2
[3] Ini3 [6] Korning till position 3

Gangtid och sekvens testas. Positioneringsfunktionen ar i position nar givaren ar
paverkad. Den mekaniska givaren skall monteras sa att den sakert paverkas under hela

stopprampen, fram till stillestand.
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Kommandon Kommandona definieras pa& motsvarande satt som positioneringskommandona i
avsnittet "Kommando for positioneringsfunktion”. | positioneringskommandot gar det att
fora in malpositioner, vars funktioner beskrivs har.

Pos. | Funktion Beskrivning
0 STOPP Stoppa positioneringsfunktionen, eller inget kommando aktivt.
1 Koérning mot Pos. 1. Aggregatet kor till position 1.
Koérning mot Pos. 2. . Aggregatet kor till position 2.
K&rning mot Pos. 3. Aggregatet kor till position 3.
64 Kor mot nasta position. Aggregatet kor mot nasta position. Fér kérning mot nasta position
skall kommandot tas bort och darefter sattas pa nytt.

Status Statuslysdioden for positioneringsfunktioner motsvarar status i kapitlet "Status for
positioneringsfunktion". | status foér positioneringsfunktion ingar information om aktuell
position, vars definition visas har.

Pos. | Status Beskrivning

0 Position ogiltig Positionen kanns inte igen da ingen initiator ar paverkad. Axeln kan
emellertid koras till en position och ar — om inga andra stérningar
foreligger — driftklar.

1P | position 1 Aggregatet befinner sig i position 1.
2P | position 2 Aggregatet befinner sig i position 2.
3P | position 3 Aggregatet befinner sig i position 3.

1Z+ | Mellanposition 1/2 (1/3) | Aggregatet befinner sig mellan positionerna 1 och 2. Om ingen
position 2 har definierats befinner sig aggregatet mellan positionerna

1 och 3.
22+ | Mellanposition 2/3 Aggregatet befinner sig mellan positionerna 2 och 3.
3Z+ | Mellanposition 3 /1 Aggregatet befinner sig mellan positionerna 3 och 1.
OBS
i P | position Status positioneringsfunktion Bit 6
Z+ I mellanposition  Status positioneringsfunktion Bit 4 Framat
Gangtids- Foljande gangtider kan konfigureras:
Overvakning e —
Gangtid Beskrivning
Position 1 — Position 2 Gangtid for kérning fran position 1 till position 2. Om ingen position 2
(Position 1 — Position 3) ar konfigurerad skall gangtiden for kérning fran position 1 till position 3
anges.
Position 2 — Position 3 Gangtid for kérning fran position 2 till position 3 (tillval).
Position 3 — Position 1 Gangtid for kérning fran position 3 till position 1.
Sekvenskontroll Alla aktiverade initiatorer testas med avseende pa sekvens. De maste aktiveras i korrekt

ordningsfdljd.
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11.7.5 Parametersittning
Gor pa foljande satt for att parametersatta en positioneringsfunktion:

1. Valj i vanstra delfdnstret noden for dnskad apparat.
2. Valj noden "Parameter management/position parametrisation"”.
Foljande bild eller en liknande, visas:

=181x]

" MOVIVISIONS - plant visuslization

e« MOVEFITERSNL o POSIOnS paramitr sation

[ Postion. MGD | Position MG1 | Posfion . Drke X000 | Postion . Dee 3006 | Postion. Drvetooe 14| ¥

PoEmon pe Mo position E

(1]
(2]

Mo position defined

[3] T TR T [ S
P—

[1] Fliken "Drive"
[2] Urvalsrutan "Positioning function"
[3] Knappen [Edit parameters]

3. Valj registerkortet [1] for 6nskad drivenhet och i urvalsrutan [2] 6nskad positione-
ringsfunktion.
4. Klicka pa [Edit parameters] [3].
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Foljande bild eller en liknande, visas, beroende pa typ av positionering:

" MOYIVISION® - plant visualization =1olx|

Fle  Language  Extras

] Fs1 - uthlevel | Systemdcmin
@l moviFme-sh
T Parameter hanagement
feo  Drives
oo { Positions p
i MOVIFITE-SNI disgnostics Position -MG0 ' Position- MG 1 '( Position - Drive XXX ' Position- Drive XXX ' Pasition- Drive Xxx (14| ¥
i MOVIGEAR® diagnostics i

L Drives diagnostics Position type 2P0S01 ~

: Positions disgnestics

LS. = =
FunctionGroup © FG1 » Device | MOVIFIT@E-SNI » Positions parametrisation

Plemonie digital configuration
R FSR ESF F

input |ocalioo  ~| rocaliot  =f rocaive2 <l [Lecaos -

flank evaluation |pos. x| [pos. x| [pos. =]/ [pos. =l

eoutsene = = S i B

time [g]

monitaring trigger time velacities

activate welocity ramp set

[ zequence check stop [s] o v [va-1000ipm  v| [RampSetn =]
vs [v3-500rpm  +| [RampSett |
v [vi-200rpm  ~| [RampSetn |

‘ ‘ Update Datahase | ‘ Cancel
|

(3]
805510155

[3] Fliken [Update database]

En detaljerad beskrivning av parametrarna for de tillgangliga positioneringstyperna
finns i féljande kapitel:

» Positioneringstyp ERBO1 (se sid 203)
» Positioneringstyp ERBO02 (se sid 205)
» Positioneringstyp 2POS01 (se sid 207)
» Positioneringstyp 3POS01 (se sid 209)

5. Klicka sedan pa [Update database] [3]. For att avbryta utan att spara &ndringarna,
klicka pa [Cancel].
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Positioneringstyp For positioneringstypen ERBO1 kan féljande parametrar matas in:
ERBO1

Fie  Langueos  Edtras

il

Hl 57 - Autriervel  Systemasme
=By movEmas
T pwaneter Managenent
¥ betves parnsctization

T Postions parsmetrisation

| Y
[ T ey
FunctionGroup ; FGL = Device : MOVIFITE-SNI = Positions parametr isation

Poziion tpe SR I 'l

(1] o coraranon
e — PSE b
[2] - = _
input |Locaion .| |- =| [tocatim =l [Locanmz =]
flank evaluanon pus. - | pus. =] [pos =
timeout define = 3 - = - =
firna 5]
13] e = T — || [4]
aciivale wrlocity ramp sl

0 w IVI- 1000 spm = il".nlm!hnﬂ -
STOP [8] {1 Vi ’\B-mrpm x| |Ramp SetD -
0

] sequence check PO [}

1) parts chack

um [z 300rpm =] [Rampsen =

~| WILFIS fs]

(3]

Updale Datobiase | Cancel

805767051

[1] Gruppen "Positioning type" | | denna grupp kan positioneringstypen valjas.

[2] @ Gruppen "Digital settings™ | | denna grupp definieras de digitala ingangarna och tillhérande
utvardering av ingangarna.

Utvarderingar kan konfigureras endast om en ingang ar vald.
Valj i urvalslistan "Input" en lokal ingang for varje funktion.
Féljande installningar ar tillgangliga

+ "--"(inget val)

"Local I/0 0"

. "Local /O 15"

Vid urvalslista "Flank evaluation" finns valet mellan:
*  "pos." (utvardering vid vaxling fran O till 1)
* "neg." (utvardering vid véaxling fran 1 till 0)

| urvalslistan "Type of timeout" finns valet mellan
+ "---"(inget val)
+ "delayed"

» "debounced"
Ange tillhérande tid i sekunder. Tillatet vardeomrade ar O till
2,00 sekunder.

[3] Gruppen "Monitoring™ | denna grupp kan "sequence check" och/eller "parts check"
aktiveras eller deaktiveras via kryssrutan.
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[4] Gruppen "Velocities" | denna grupp finns urvalslistan "Velocities" for hastigheter
* Vf=V snabbt

* Vs =Vlangsamt

* Ve =V instéllning

Med dessa kan man valja mellan:

+ "--"(inget val)
YT
. e

Respektive hastighetsvarde ar forinstallt och kan andras i noden
"Drive parameterization”.

In urvalslistan "Ramp set" kan man for hastigheterna

* Vf=V snabbt

* Vs =Vlangsamt

* Ve =V installning

valja mellan:

+  "Ramp set 0"

. ""I.?amp set 3"

Respektive rampsatsvarde ar forinstallt och kan andras i noden
"Drive parameterization".

[5] Gruppen "Trigger time" | denna grupp faststaller man for funktionerna TK, Stop och virtuell
F/S (timeromkoppling, snabb/langsam) respektive tid i sekunder.
Tillatet vardeomrade ar 0 till 99,9 sekunder. Angiven tid aktiveras
med kryssrutan.

Parametersattning av en positioneringsfunktion beskrivs i kapitlet "Parametersattning”
(se sid 201).
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Parameter for For positioneringstypen ERBO02 kan féljande parametrar matas in:
positioneringstyp &* roviviione - pline AT faix
ERBOZ Fie Langusge  Extrar

i 1 - Aarievel: Syslemadmn 4
a5 movFTecn 1
T Pussrveter Marmgemerd ni.:mnw?m » Device : MOVIFITE-ShI » Positions paramed satian
| Postiorss parsestrisation 2L - =
50 MOVEITARSH sty | Possion-#GO | Postion-MG 1 Posmon-Diive 00 Posiion -Drie KKK Possion - Drwve oo 14| v
ASE AR chagrastes
7 Drives Sagnastee Position hpt ERE0Z -
1 I Postiora dagrostics I
[ ] B Dusmaciter [
Gap 1 Stop Gap 2
(2]
input [tocatiod =] [Locatos  =| [lcallos =]
fank svalusnon . =] [, =] [pos. |
EME0LA aefing - = |- = |- =]
tirma ]
[3] :' monitosing | [ o tiene [ ot ——[4]
ity g et
[7] sequence cnock [ activate v |vi iooorpm  +| [Rampsen  «|
wemans s 0 v vz.aame <] [Rempsem -]
(8]
Update Database ! Concel |
805790347

[1] Gruppen "Positioning type" | | denna grupp kan positioneringstypen valjas.

[2] ' Gruppen "Digital settings" | | denna grupp definieras de digitala ingangarna och tillhérande
utvardering av ingangarna.

Utvarderingar kan konfigureras endast om en ingang ar vald.
Valj i urvalslistan "Input" en lokal ingang for varje funktion.
Féljande installningar ar tillgangliga

+ "--"(inget val)

"Local I/0 0"

. "Local /O 15"

Vid urvalslista "Flank evaluation" finns valet mellan:
*  "pos." (utvardering vid vaxling fran O till 1)
* "neg." (utvardering vid véxling fran 1 till 0)

| urvalslistan "Type of timeout" finns valet mellan
+ "---"(inget val)
+ "delayed"

» "debounced"
Ange tillhérande tid i sekunder. Tillatet vardeomrade ar O till
2,00 sekunder.

[3] Gruppen "Monitoring™ | denna grupp kan "sequence check" och/eller "parts check"
aktiveras eller deaktiveras via kryssrutan.
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[4]

Gruppen "Velocities"

| denna grupp finns urvalslistan "Velocities" for hastigheter
* Vf=V snabbt

* Vs =Vlangsamt

* Ve =V instéllning

Med dessa kan man valja mellan:

+ "--"(inget val)
.oy
. e

Respektive hastighetsvarde ar forinstallt och kan andras i noden
"Drive parameterization".

In urvalslistan "Ramp set" kan man for hastigheterna
* Vf=V snabbt

+ Vs =Vlangsamt

* Ve =V instéllning

Med dessa kan man valja mellan:

*  "Ramp set 0"

*  "Ramp set 3"
Respektive rampsatsvarde ar forinstallt och kan andras i noden
"Drive parameterization”.

[5]

Gruppen "Trigger time"

| denna grupp faststaller man for funktionen Stopp aktuell tid i
sekunder. Tillatet vardeomrade ar 0 till 99,9 sekunder. Angiven
tid aktiveras med kryssrutan.

Parametersattning av en positioneringsfunktion beskrivs i kapitlet "Parametersattning”
(se sid 201).
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@7

For positioneringstypen 2POS01 kan féljande parametrar matas in:

Parameter for
positioneringstyp

2P0OS01

Fie  Langueos  Edtras

A ——r—] / m
=By movEmas l' " .
i FJL\»‘(W‘TF&& = Device : MOVIFIT@-SHI = Posions paramelristion
Poson bpe W"!I =
[ | digital configaration
R PSR FSF 3
[2]
input jocaion | flocalotr =] [Localoz x| [Localos -]
fiank evalusbon | o=, =l [pos. | [pos = [pos =l
timeou defing - = - = |- == =l
tima 5]
[3] L monkong | wigge time | wmincities. [4]
aciivale wlocity ramp sl
[|sequenca chack ] stap =) 0 W [va 100im =] [RampSein -
Vi I\B.mrm *| |Ramp Set) |
um  [v1-200mpm =] [Rampset =]
§ _ (]
Updole Datobave | Cancel
805802507

[11] Gruppen "Positioning type" | | denna grupp kan positioneringstypen valjas.

[2] Gruppen "Digital settings” | | denna grupp definieras de digitala ingangarna och tillhérande
utvardering av ingangarna.

Utvarderingar kan konfigureras endast om en ingang ar vald.
Valj i urvalslistan "Input" en lokal ingang for varje funktion.
Féljande installningar ar tillgangliga

+ "--"(inget val)
"Local I/0 0"

- "Local /O 15"
Vid urvalslista "Flank evaluation" finns valet mellan:

*  "pos." (utvardering vid vaxling fran 0 till 1)
* "neg." (utvardering vid vaxling fran 1 till 0)

| urvalslistan "Type of timeout" finns valet mellan
+ "--"(inget val)
+ "delayed"

+ "debounced"
Ange tillnérande tid i sekunder. Tillatet vardeomrade ar O till
2,00 sekunder.

| denna grupp kan "sequence check" och/eller "parts check"
aktiveras eller deaktiveras via kryssrutan.

[3] . Gruppen "Monitoring™
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[4] Gruppen "Velocities" | denna grupp finns urvalslistan "Velocities" for hastigheter
* Vf=V snabbt

* Vs =Vlangsamt

* Ve =V instéllning

Med dessa kan man valja mellan:

+ "--"(inget val)
.oy
. e

Respektive hastighetsvarde ar forinstallt och kan andras i noden
"Drive parameterization”.

In urvalslistan "Ramp set" kan man for hastigheterna

* Vf=V snabbt

* Vs =Vlangsamt

* Ve =V installning

Med dessa kan man vélja mellan:

+  "Ramp set 0"

*  "Ramp set 3"

Respektive rampsatsvarde ar forinstallt och kan andras i noden
"Drive parameterization".

[5] . Gruppen "Trigger time" | denna grupp faststaller man for funktionen Stopp aktuell tid i
sekunder. Tillatet vardeomrade ar 0 till 99,9 sekunder. Angiven
tid aktiveras med kryssrutan.

Parametersattning av en positioneringsfunktion beskrivs i kapitlet "Parametersattning”
(se sid 201).
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Parameter for For positioneringstypen 3POS01 kan féljande parametrar matas in:
positioneringstyp g
3P0S01 e e

i P07 « Aty | Systemann
By wovETesH
TP Parameter Maringenmnd
Y trives pormmesrization ———
W Posiions parametrisation T =
(B MOVTITRSM Beonostics Posmion - MGD | Posftion - MG 1 Posfion - Drive XX Position - Drke K] Position - Drive XXX 14| ¥
(B MCAIOE AR dagrerstics o B S
[ Drives dagrostics Posfion hpe Wwosm -1
[1] [ Poations sagnasees
L . gt condigea stioe
Pos. 1 Pos. 2 Pos. 3
[2]
input jocaltod =] [localios =] [Locallos =]
flank evalustion [ o =] pes. x| fpos =
B defing = = - 3 1= |
time 5]
acinane velocity ramp set
[7] sequence cnaek =281 fo v |viotooomm =] [Rampsen =
Clz-+as1 o v [ve-smomm =] [Rampsem |
Ma=1gs) 0
I 5]
Update Databave | Concel '
805827211

[1] Gruppen "Positioning type" | | denna grupp kan positioneringstypen valjas.

[2] Gruppen "Digital settings” | | denna grupp definieras de digitala ingangarna och tillhérande
utvardering av ingangarna.

Utvarderingar kan konfigureras endast om en ingang ar vald.
Valj i urvalslistan "Input" en lokal ingang for varje funktion.
Féljande installningar ar tillgangliga

+ "--"(inget val)
* "Local I/O Q"
- "Local /0 15"

Vid urvalslista "Flank evaluation" finns valet mellan:
*  "pos." (utvardering vid vaxling fran O till 1)
* "neg." (utvardering vid véxling fran 1 till 0)

| urvalslistan "Type of timeout" finns valet mellan

+ "---"(inget val)

+ "delayed"

* "debounced"

Ange tillnérande tid i sekunder. Tillatet vardeomrade ar O till
2,00 sekunder.

[3] Gruppen "Monitoring™ | denna grupp kan "sequence check" och/eller "parts check"
aktiveras eller deaktiveras via kryssrutan.
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[4] Gruppen "Velocities" | denna grupp finns urvalslistan "Velocities" for hastigheter
* Vf=V snabbt

* Vs =Vlangsamt

* Ve =V instéllning

Med dessa kan man valja mellan:

+ "--"(inget val)
.oy
. e

Respektive hastighetsvarde ar forinstallt och kan andras i noden
"Drive parameterization”.

In urvalslistan "Ramp set" kan man for hastigheterna

* Vf=V snabbt

* Vs =Vlangsamt

* Ve =V installning

Med dessa kan man vélja mellan:

+  "Ramp set 0"

*  "Ramp set 3"

Respektive rampsatsvarde ar forinstallt och kan andras i noden
"Drive parameterization".

[5] . Gruppen "Trigger time" | denna grupp faststéller man for de 3 gangtidsfunktionerna respek-
tive tid i sekunder. Tillatet vardeomrade ar 0 till 99,9 sekunder.
Angiven tid aktiveras med kryssrutan.

Parametersattning av en positioneringsfunktion beskrivs i kapitlet "Parametersattning”
(se sid 201).
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11.7.6 Diagnos
Gor pa foljande satt for att utféra diagnos pa en positioneringsfunktion:
1. Valj i vanstra delfdnstret noden for dnskad apparat.
2. Valj dar noden "MOVIFIT® SNI diagnostics/position diagnostics".
3. Valj fliken fér 6nskad positioneringsfunktion.

Beroende pa positioneringstyp visas foljande eller en liknande bild, dar diagnosdata
for respektive positioneringstyp kan avlasas:

Fliken "Status + command" (identisk for alla positioneringsfunktioner)

" MOVIVISIONS - plant visuahzation E

Pl Langusge  Datrat

=101 %]

L
F!l".\c!m;m + Pl » Device : MOVIFITE-SNI » Positons nui_g'\t;s -
T Error it —
enor | descrition
(1]
Stmte » Command - Actusl posiion ; EREDT
[2] Statn Comimand = [3]
g nol active calibration undocked
o ready manual free F
rror manual free R
calibragon needed
calibrafion active
intermediats poe. F
Intermediate pos. R
@ inposien N difve 40 position e
805864843

[11] Listan "Errors list" | denna lista visas upptradande fel i klartext.

Se aven kapitlet "Utvardera felmeddelanden” (se sid 253).

[2] Gruppen "Statuses” | denna grupp visas status for apparater pa foljande satt:

[3] Gruppen "Command”

Positioneringsfunktion ej

R&d lysdiod: Drivenhet deaktiverad

aktiv
Klar Gron lysdiod: Apparat driftklar
Fel R&d lysdiod: Apparaten meddelar

fel

Referensering kravs

Referensering aktiv

Gron lysdiod: Referensering av
positioneringsfunktion kravs

Gron lysdiod: Referensering akti-
verad

I mellanposition F/R

Gron lysdiod: Positioneringsfunk-
tionen befinner sig i mellanposition

| position

Gron lysdiod/aktuellt positions-
varde Positioneringsfunktionen
befinner sig i en definierad position

. | denna grupp visas kommandon som ges till apparaten pa

foljande satt:

Koérning till position

Visning av kommandon Kor till
position 1, 2, ...

Referenskoérning aktiverad

Teach mode F

Referenskérning aktiverad

Installningskorning framat

Teach mode R

Installningskoérning framat
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Fliken "Aktuell position [Name of the positioning type]”
(beroende pa vald positioneringsfunktion)

=" MOVIVISIONS - plant visuslzstion

T ot |_Posmion- MG | Position MG 1 Posfiion -Drive XXX Position - Drive XX Postion -Dive Xl 14| »
[] Poations sagrostes Ll descriphio
3 Busmeonor
(11
Stafe + Command . Actual pasition : ERBOY
[2] £ et
—— —
tat i [ostive sppe 0
Bl 00 ——
| wartual FS
[ active mph
werlucilies
| velotity F ramg s IR-U_
805876363
[11 Listan "Errors list" | denna lista visas upptradande fel i klartext.
Se aven kapitlet "Utvardera felmeddelanden” (se sid 253).
[2] Speciell diagnos- | detta omrade visas speciell information beroende pa positione-
information ringstyp.

En detaljerad beskrivning av diagnosdata for de tillgangliga positioneringstyperna finns
i féljande kapitel:

» Positioneringstyp ERBO1 (se sid 213)
» Positioneringstyp ERBO2 (se sid 214)
» Positioneringstyp 2POS01 (se sid 215)
» Positioneringstyp 3POS01 (se sid 216)
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Diagnosdata for
positioneringstyp
ERBO1

(]

(2]

(3]

=" FOVIVISION - plant visualization

Fle  Languape  Extras

M POl - Authiovnl - Sirssemadimn
a8y movriresn

“IF Parametns Managemert

1c artety

For positioneringstypen ERBO1 kan féljande diagnosdata avlasas:

LU | duscription
ﬁlvm Actual position ; ERBO01
e
Graphical desplay | irigger time —_
£ o Clactve sopfe)
o] 0 [l
wantual s —_—
Claste mbh
valogity Ft-n ramp [5] FNI

C 29,

11

@7

—1[4]

—I[9]

— 6]

80

5975051

[l

[2]

Listan "Errors list"

IC - FIS - STOP

| denna lista visas upptradande fel i klartext. Kvarstaende fel
visas med rod bakgrund och kvitterbara fel med gra bakgrund.
Se aven kapitlet "Utvardera felmeddelanden” (se sid 253).

Har visas ingangarna pa foljande satt:

Ingangstillstand grén

Tilldelad

Ingangstillstand gra

Anvands ej

Ingangar ar synliga endast om en ingang har valts i tillhérande

parametersattning.

[3]

Positioning function

Fyrkanten representerar transportobjekt med foljande information:

Gron rektangel

Drivenheten i drift

Gra rektangel

Drivenhet avstéangd

Pil mot hoger (—)

Transportriktning F

Pil mot vanster (<)

Transportriktning R

[4]

Displayfalt "Trigger time"

Har visas aktuellt arvarde for gangtid.

[5]

Displayfalt "Virtual F/S"

Har visas aktuell tid for virtuell omkoppling snabb/langsam.

[6]

Displayfalt "Velocities"

Har visas for tillfallet tillampad hastighet och tillhérande rampsats.

Parametersattning av en drivenhet beskrivs i kapitlet "Diagnos” (se sid 211).

Systemhandbok — MOVIGEAR®-SNI

213



11 (‘Clj Parametersittning- och diagnos

@ Parametersattning- och diagnos av positioneringsfunktioner

Diagnosdata for For positioneringstypen ERB02 kan féljande diagnosdata avlésas:
positioneringstyp =T
ERBOZ e Langueos  Extras

Ml 1151 - Authigvel | Systemaame i
L) m::::u--'u " e - .
Y P, FunctonGroup : FGL = Device : MOVIFITE SHI = Pustions diegrostics
| Possion- G0 | Postian MG 1 Postion - Dive XXX Pastion. Dive XXX Postion - Dive kx| 4] ¥
" Exvo bl
(1] [ Sine  Command, ), Acisalpasiion:EF502
| Ganphical display | | triggar tima —4]
[2] S Tﬁ" e swooii Jo
[3] T R——— Y
velocity W
Ramp (g} ’F
806014731
[11] Listan "Errors list" | denna lista visas upptradande fel i klartext. Kvarstaende fel

visas med rod bakgrund och kvitterbara fel med gra bakgrund.
Se aven kapitlet "Utvardera felmeddelanden” (se sid 253).

[2] R-STOP-F ' Har visas ingangarna pa foljande satt:
Ingangstillstand gron Tilldelning
Ingangstillstand gra Anvands ej

Ingangar ar synliga endast om en ingang har valts i tillhérande
parametersattning.

[3] Positioning function Fyrkanten representerar transportobjekt med foljande information:
Gron rektangel Drivenheten i drift
Gra rektangel Drivenhet avstéangd
Pil mot hoger (—) Transportriktning F
Pil mot vanster (<) Transportriktning R
[4] Displayfalt "Velocity" Har visas for tillfallet tillampad hastighet och tillhérande rampsats.

[5] Displayfalt "Trigger time" Har visas aktuellt arvarde for gangtid.

Parametersattning av en drivenhet beskrivs i kapitlet "Diagnos" (se sid 211).
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Diagnosdata for For positioneringstypen 2POS01 kan féljande diagnosdata avlasas:
positioneringstyp il
2POSOl Fle  Lanquade Extras -

w :’é::n:—;r;;\:mam
TF Prrametnr Maragement
5 Buzmonior
1] -
[ Craphical tspiay [gperima 17— [4]
[2] 88 B O st 0
e |
[3] | = | [ velocties —15]
- ! ooy W
amplel (RO
805952267
[11 Listan "Errors list" | denna lista visas upptradande fel i klartext. Kvarstaende fel
visas med réd bakgrund och kvitterbara fel med gra bakgrund.
Se aven kapitlet "Utvardera felmeddelanden” (se sid 253).
[2] R-FI/IS-F Har visas ingangarna pa foljande satt:
Ingangstillstand grén Tilldelning
Ingangstillstand gra Anvands ej
Ingangar ar synliga endast om en ingang har valts i tillhérande
parametersattning.
[3] Positioning function Fyrkanten representerar transportobjekt med féljande information:
Gron rektangel Drivenheten i drift
Gra rektangel Drivenhet avstéangd
Pil mot héger (—) Transportriktning F
Pil mot vanster (<) Transportriktning R
[4] Displayfalt "Trigger time" Har visas aktuellt &rvarde for gangtid.
[5] Displayfalt "Velocities" Har visas for tillfallet tillampad hastighet och tillhérande rampsats.

Parameterséttning av en drivenhet beskrivs i kapitlet "Diagnos" (se sid 211).
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Diagnosdata for For positioneringsfunktionen 3POS01 kan féljande diagnosdata avlasas:
positioneringstyp - i
3POS01 ey

gl o m«a-;_- Ea——— 3 d
iale s W (k. dossin i b
” 'ﬂ i parlriatiin FunciorGroup © FGL » Dovioe | MOVIRITE-SIE » Positons duagyrostics
B Postons degrouscs |_sescnpson
2 Busmontee
;_m;_m_  Actial porsdtion : SPOSOT_,
(1 e ]
Cratica sy R — [4]
2 ackve
(2] ] I
[Clpes3
[3] =ﬂ=|:|mz o
Owsan | 1
wiocy P00 (] 1 [5]
amp O
807229195
[11 Listan "Errors list" | denna lista visas upptradande fel i klartext. Kvarstaende fel
visas med rod bakgrund och kvitterbara fel med gra bakgrund.
Se aven kapitlet "Utvardera felmeddelanden” (se sid 253).
[2] Pos.1 - Pos.2 - Pos.3 Har visas ingangarna pa foljande satt:
Ingangstillstand gron Tilldelning
Ingangstillstand gra Anvands ej
Ingangar ar synliga endast om en ingang har valts i tillhérande
parametersattning.
[3] Positioning function Fyrkanten representerar transportobjekt med féljande information:
Gron rektangel Drivenheten i drift
Gra rektangel Drivenhet avstéangd
Pil uppat Transportriktning F
Pil nedat Transportriktning R

[4] Displayfalt "Trigger time" . Har visas aktuellt &rvarde for gangtid.

[5] Displayfalt "Velocity" Har visas for tillfallet tillampad hastighet och tillhérande rampsats.

Parametersattning av en drivenhet beskrivs i kapitlet "Diagnos” (se sid 211).
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11.8 Bussobvervakning

Gor pa foljande satt for visning av bussdvervakingen:

1. VAlj "Diagnostics" i MOVIVISION®-uppgiftsfonstret (se sid 167).

2. Valji vanstra delfénstret noden for 6nskad apparat.

3. Valj dar noden "MOVIFIT® SNI diagnostics/Bus monitor".
Foljande bild eller en liknande visas, dar foljande data kan avlasas:

" MUVIVISIONS - plant visuskeation

(1]

PunctonGrouy ; Pl » Device : MOVIFITE SN » Busmenitor

[2]

[3]

¥ ooy =
¥ Postions parameirisstion —
11
WOVITTE S dagrostics EnocLn ~
1 MOVIOEARE et Lo 1 Duscrgtion J
B Dnrves comgruttcs.
[ Postions dagnostics
e
@ FLG Mitace Stancard - UDE Port 6000 actve CIPY Daic 1110
@ PLC Intarface Customized - UDP Post 6001 actve CIPY LG ]
e 4]
Count of words a7
=] || [Femmone | e [DEG) | Vetuo[HEX) (=
¥ il Devace Command L] D&
o eno0n 1 | | Dovac s cantral sl 1 000t
o onon TecLnit command a 0000
1 o0y TacLinit command a 0000
[] [T Tecunit command [1] G000
[] 0000 Tecunit command [ 000
1 001 TecuUnit command ] 000
1 00 Teclinit command [ 000
[} o000y TecUnil command [ o000
] o0y TecUnit command [ o000
(] o000 TocUnit command [ Q00
n 000D TocUnil commandg a unonn
o w0000 Tecni cammand a winon
o w0000 Teclni command a w0000
Teclnit statue MOVIGRAR § o L TacLni command a an000
L | x| | |Positioning comm ] (1] =l

Listan "Errors list"

)

| denna lista visas upptradande kommunikationsfel i klartext.
Kvarstaende fel visas med réd bakgrund och kvitterbara fel

med gra bakgrund.

[2]
[3]

Gruppen "Settings"

Gruppen "Statuses"

Har visas anvant PLC-granssnitt och vald protokollversion (CIPV).

Har visas dverforda status-processdata.

[4]

Gruppen "Command”

Har visas ¢verférda kommando-processdata.
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12 Kommunikation
12.1 Kommunikationsprincip

12.1.1 Datautbyte mellan MOVIGEAR® och styrsystem (PLC)
«  MOVIFIT®-SNI fungerar som granssnitt mellan styrsystemet (PLC) och anslutna

MOVIGEAR®-drivenheter.

» Styrsystemet (PLC) tar emot statusinformation fran MOVIGEAR®-drivenheter via
MOVIFIT®-SNI. Aven MOVIGEAR®-drivenheterna styrs via MOVIFIT®-SNI.

«  MOVIFIT®-SNI férdelar data till anslutna MOVIGEAR®-drivenheter.

«  MOVIFIT®-SNI samlar in statusinformation fran anslutna MOVI-GEAR®-drivenheter
och staller den till férfogande for styrsystemet (PLC.

Status

PLC

o Joo foo oo | =]

i

Kommando

Databuffert

MOVIFIT®-SNI

R AT
iL_

Databuffert

Status

Status

MOVIGEAR®-SNI Kommando

Kommando

788876299
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12.1.2 Oversikt

Foljande bild visar O6versiktligt kommunikationsprincipen och styrningen for
MOVIGEAR®-drivenheter (1 till 10) i databufferten hos MOVIFIT®-SNI.

Administration, parameterséattning och diagnos av drivenheter sker med parametersatt-
nings- och diagnosverktyget MOVIVISION®. Utforlig information finns i kapitlet "Via
MOVIVISION®" (se sid 160).

MOVIVISION® -klienter

PLC Anléggnings-PC med —
parametersattnings- —w
och diagnosverktyget ||| Klient
MOVIVISION® EERODRIVE lient B
—
=
[ il
Databas
Ethernet Ethernet
MOVIFIT®-SNI MOVIFIT®-SNI
Data IN Data UT Data IN Data UT

MOVIGEAR® 1 |MOVIGEAR® 1

MOVIGEAR® 1 |MOVIGEAR® 1

MOVIGEAR® 10 MOVIGEAR® 10

o o

MOVIGEAR® 1 5 MOVIGEAR® 1 5

DataIN Data UT o DataIN Data UT o

=] =]

£ £

(%) (7]

g g

MOVIGEAR® 2 3 MOVIGEAR® 2 3

DataIN Data UT 2 DataIN Data UT 2

f= f=

o o

[= [=

-3 =3

MOVIGEAR® 10 - % MOVIGEAR® 10 . %

DataIN Data UT £ DataIN Data UT £

[ T 1] ’ [ T 1] ’
788926987
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12.1.3 Signalreaktionstider

Vilka signal-
overféringstider
maste beaktas?

Exempel

Berakning av
signalreaktionstid

For att kunna uppskatta signalreaktionstider maste foljande tider beaktas:

Cykeltid fér PLC (tillampnings-/PLC-beroende)
Bussoverforingstid (beroende pa bussbelastning)

Signaldverforingstid fran MOVIFIT®-SNI till alla MOVIGEAR®-SNI (typiskt 5 ms per
ansluten MOVIGEAR®)

Intern bearbetning i MOVIGEAR®-SNI (30 ms i ogynnsammaste fall)

Stopp av en MOVIGEAR® skall utlésas av en fotocell.

Cykeltid for PLC: 15 ms (tilldampnings-/PLC-beroende)
Bussoverforingstid: 2 ms (beroende pa bussbelastning)

Signaldverforingstid fran MOVIFIT®-SNI till alla MOVIGEAR®-SNI: (10 MOVIGEAR®
ar anslutna till MOVIFIT®-SNI): 10 x 5 ms = 50 ms

Intern bearbetning i MOVIGEAR®-SNI (30 ms i ogynnsammaste fall)

Utgaende fran data i exemplet beraknas signalreaktionstiden pa foljande satt:

Inlasning av fotoceller pa MOVIGEAR®-SNI: 30 ms
Overféring av data fran MOVIGEAR®-SNI till MOVIFIT®-SNI: 50 ms
Bussoverforing 2 ms

Cykeltid i PLC 15 ms (maste beaktas eftersom data i ogynnsammaste fall star fill
forfogande forst nar cykeln har inletts)

Cykeltid i PLC 15 ms (bearbetningscykel och utmatning av data till bussen)
Bussoverforing 2 ms

Stoppsignal fran MOVIFIT®-SNI till MOVIGEAR®-SNI: 50 ms

Intern bearbetning i MOVIGEAR®-SNI: 30 ms

Resultat: | ogynnsammaste fall blir den totala signalreaktionstiden i exemplet ca 200 ms.
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12.2 UDP/IP-granssnitt

12.2.1 Allmént

MOVIGEAR® samordnas via MOVIFIT®-SNI fran ett centralt styrsystem. Datautbytet
sker via kommunikationssystem. UDP-granssnittet definierar nyttodata som skickas via
standard-UDP/IP-kommunikation, t.ex. baserat pa ETHERNET eller WLAN.

Det dverordnade styrsystemet sander via faltbussystemet- eller natverkssystem kom-
mandon till apparaterna, vilka i sin tur returnerar status till det éverordnade styrsys-

temet.
=
&S]
)]
8 8 ¥ 8B ¢
o P 2 B A
[ O =F 90 ©
e £ 3¢ ¢ Z
o Sa o O
> 514|321 0
~ L
AN »~ MOVIFIT®-SNI
PLC Kommandon - .
Kommando, K do,
‘ Kommando, axel I drivenhet ‘ °E’,T,}m§2t° U ||“||||”||| I|”|H||
‘ Status, axel I Status, drivenhet [ Status, allméant ﬂ
—~t Status — AN

.
L N

NE

Y
w
N
-
o

oO0nw T = — [

c = ma% ¢ ©

EC 5 5° B X
3] (=]

TX 3 Cx = &

o = T 0 [ =

®© [O] Ss 5 o

— (7] © O

O [0 =

(9] Y £ —

£ g2

EJ‘ >

5] @®

£

Y

©

o

893747339

Normalt erbjuder MOVIGEAR® 2 processdatagranssnitt:
» Standard-UDP-IP-granssnitt (fast processdataram)
» Anvandarspecifikt UDP-IP-granssnitt (konfigurerbar processdataram)

12.2.2 UDP-portar

Apparaten forblir passiv till dess att dess UDP-port tar emot ett UDP-telegram fran en
annan apparat. Apparaten besvarar telegrammet till adressen for den port pa fjarrdelta-
garen som skickade telegrammet.

Beroende pa valt processdatagranssnitt star foljande portar till forfogande:

Virde Beskrivning
6000 Lokal port for standard UDP-IP-grénssnitt
6001 Lokal port fér anvandarspecifikt UDP-IP-granssnitt
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12.3 Standard-UDP-IP-granssnitt

Enskilda Status- och Kommando-meddelanden (moduler) har storleken Byte eller ord.
Narmare information om moduler och betydelse hos enskilda Bits finns i kapitlet
"Processdatabeskrivning” (se sid 233).

12.3.1 Ingangar (apparat — styrsystem)

Modul Word- Storlek Beskrivs pa sid
adress
Status — allmént 0 ORD (se sid 234)
Fel — allméant 1 ORD (se sid 234)
Status, styrsystemniva 2 ORD (se sid 235)
Status 1...3 TecUnit MOVIFIT®-SNI | 3-5 ORD (se sid 235)
Status TecUnit MOVIGEAR® 1...10 | 6-15 ORD (se sid 236)
1Sta:|.(1)s for positioneringsfunktion 16-25 ORD (se sid 236)
Fel, positioneringsfunktion 1...10 26-35 ORD (se sid 237)
Status for drivenhet 1...10 36-45 ORD (se sid 237)
Fel, drivenhet 1...10 46-55 ORD (se sid 238)
I1_oI;aIa ingangar MOVIFIT®-SNI 56-57 ORD (se sid 239)
Reserverad 58-59 ORD Reserverad
Ingangar till MOVIGEAR® 1...10 60-69 ORD (se sid 239)
Motorstrém, MOVIGEAR® 1...10 70-89 Long (se sid 239)
Hastighet, MOVIGEAR® 1...10 90-99 Short (se sid 239)

12.3.2 Utgangar (styrsystem — apparat)

Modul Word- Storlek Beskrivs pa sid
adress

Kommando - allmént 0 ORD (se sid 242)

Kommando, styrsystemniva 1 ORD (se sid 243)

Kommando 1...3 2-4 ORD (se sid 244)

TecUnit MOVIFIT®-SNI

Kommando 5-14 ORD (se sid 244)

TecUnit MOVIGEAR® 1...10

Kommando for positionerings- 15-24 ORD (se sid 244)

funktion 1...10

Kommando for drivenhet 1...10 25-34 ORD (se sid 245)

Lokala utgangar 35-36 ORD (se sid 246)

MOVIFIT™-SNI 1...2

Utgangar pa MOVIGEAR® 1...10 37-46 ORD (se sid 246)

Hastighetsborvarde, 47-56 Short (se sid 246)

drivenhet 1...10
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12.3.3 Status-’kommandotabell

Status Kommandon

Ord | Modul Ord  Modul

0 Status — allmant (se sid 234) 0 Kommando — allmént (se sid 242)

1 Fel — allmant (se sid 234) 1 Kommando, styrsystemniva (se sid 243)

2 Status, styrsystemniva (se sid 235) 2 Kommando 1 TecUnit MOVIFIT®-SNI (se sid 244)

3 Status 1 TecUnit MOVIFIT®-SNI (se sid 235) 3 Kommando 2 TecUnit MOVIFIT®-SNI (se sid 244)
4 Status 2 TecUnit MOVIFIT®-SNI (se sid 235) 4  Kommando 3 TecUnit MOVIFIT®-SNI (se sid 244)

5 Status 3 TecUnit MOVIFIT®-SNI (se sid 235) 5 Kommando TecUnit MOVIGEAR® 1 (se sid 244)

6 Status TecUnit MOVIGEAR® 1 (se sid 236) 6 Kommando TecUnit MOVIGEAR® 2 (se sid 244)

7 Status TecUnit MOVIGEAR® 2 (se sid 236) 7 . Kommando TecUnit MOVIGEAR® 3 (se sid 244)

8 Status TecUnit MOVIGEAR® 3 (se sid 236) 8 Kommando TecUnit MOVIGEAR® 4 (se sid 244)

9 Status TecUnit MOVIGEAR® 4 (se sid 236) 9 Kommando TecUnit MOVIGEAR® 5 (se sid 244)

10 Status TecUnit MOVIGEAR® 5 (se sid 236) 10 . Kommando TecUnit MOVIGEAR® 6 (se sid 244)

1" Status TecUnit MOVIGEAR® 6 (se sid 236) 1" Kommando TecUnit MOVIGEAR® 7 (se sid 244)

12 Status TecUnit MOVIGEAR® 7 (se sid 236) 12 Kommando TecUnit MOVIGEAR® 8 (se sid 244)

13 Status TecUnit MOVIGEAR® 8 (se sid 236) 13 . Kommando TecUnit MOVIGEAR® 9 (se sid 244)

14 Status TecUnit MOVIGEAR® 9 (se sid 236) 14 Kommando TecUnit MOVIGEAR® 10 (se sid 244)
15 Status TecUnit MOVIGEAR® 10 (se sid 236) 15 Kommando for positioneringsfunktion 1 (se sid 244)
16 Status for positioneringsfunktion 1 (se sid 236) 16 . Kommando for positioneringsfunktion 2 (se sid 244)
17 Status for positioneringsfunktion 2 (se sid 236) 17 Kommando for positioneringsfunktion 3 (se sid 244)
18 Status for positioneringsfunktion 3 (se sid 236) 18 Kommando for positioneringsfunktion 4 (se sid 244)
19 Status for positioneringsfunktion 4 (se sid 236) 19 . Kommando for positioneringsfunktion 5 (se sid 244)
20 Status for positioneringsfunktion 5 (se sid 236) 20 Kommando for positioneringsfunktion 6 (se sid 244)
21 Status for positioneringsfunktion 6 (se sid 236) 21 Kommando for positioneringsfunktion 7 (se sid 244)
22 Status for positioneringsfunktion 7 (se sid 236) 22 . Kommando for positioneringsfunktion 8 (se sid 244)
23 Status for positioneringsfunktion 8 (se sid 236) 23 Kommando for positioneringsfunktion 9 (se sid 244)
24 | Status for positioneringsfunktion 9 (se sid 236) 24 Kommando for positioneringsfunktion 10 (se sid 244)
25 Status for positioneringsfunktion 10 (se sid 236) 25 . Kommando, drivenhet 1 (se sid 245)

26 Fel, positioneringsfunktion 1 (se sid 237) 26 Kommando, drivenhet 2 (se sid 245)

27 Fel, positioneringsfunktion 2 (se sid 237) 27 Kommando, drivenhet 3 (se sid 245)

28 Fel, positioneringsfunktion 3 (se sid 237) 28 . Kommando, drivenhet 4 (se sid 245)

29 Fel, positioneringsfunktion 4 (se sid 237) 29 Kommando, drivenhet 5 (se sid 245)

30 Fel, positioneringsfunktion 5 (se sid 237) 30 Kommando, drivenhet 6 (se sid 245)

31 Fel, positioneringsfunktion 6 (se sid 237) 31 . Kommando, drivenhet 7 (se sid 245)

32 Fel, positioneringsfunktion 7 (se sid 237) 32 Kommando, drivenhet 8 (se sid 245)

33 Fel, positioneringsfunktion 8 (se sid 237) 33 Kommando, drivenhet 9 (se sid 245)

34 Fel, positioneringsfunktion 9 (se sid 237) 34 . Kommando, drivenhet 10 (se sid 245)

35 Fel, positioneringsfunktion 10 (se sid 237) 35 Lokala utgangar MOVIFIT®-SNI 1 (se sid 246)

36 Status, drivenhet 1 (se sid 237) 36 Lokala utgangar MOVIFIT®-SNI 2 (se sid 246)

37 Status, drivenhet 2 (se sid 237) 37 . Utgangar pa MOVIGEAR® 1 (se sid 246)

38 Status, drivenhet 3 (se sid 237) 38 Utgangar pa MOVIGEAR® 2 (se sid 246)

39 Status, drivenhet 4 (se sid 237) 39 Utgangar pa& MOVIGEAR® 3 (se sid 246)

40 Status, drivenhet 5 (se sid 237) 40 . Utgangar pa MOVIGEAR® 4 (se sid 246)

41 Status, drivenhet 6 (se sid 237) 41 Utgangar pa MOVIGEAR® 5 (se sid 246)

42 Status, drivenhet 7 (se sid 237) 42 Utgangar pa& MOVIGEAR® 6 (se sid 246)

43 Status, drivenhet 8 (se sid 237) 43 . Utgangar pa MOVIGEAR® 7 (se sid 246)

44 Status, drivenhet 9 (se sid 237) 44 Utgangar p& MOVIGEAR® 8 (se sid 246)
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Status Kommandon
Ord | Modul Ord | Modul
45 Status, drivenhet 10 (se sid 237) 45 Utgangar pa MOVIGEAR® 9 (se sid 246)
46 Fel, drivenhet 1 (se sid 238) 46 Utgangar pa MOVIGEAR® 10 (se sid 246)
47 Fel, drivenhet 2 (se sid 238) a7 Hastighetsborvarde, drivenhet 1 (se sid 246)
48 Fel, drivenhet 3 (se sid 238) 48 Hastighetsborvarde, drivenhet 2 (se sid 246)
49 Fel, drivenhet 4 (se sid 238) 49 Hastighetsborvarde, drivenhet 3 (se sid 246)
50 Fel, drivenhet 5 (se sid 238) 50 Hastighetsborvarde, drivenhet 4 (se sid 246)
51 Fel, drivenhet 6 (se sid 238) 51 Hastighetsborvarde, drivenhet 5 (se sid 246)
52 Fel, drivenhet 7 (se sid 238) 52 Hastighetsborvarde, drivenhet 6 (se sid 246)
53 Fel, drivenhet 8 (se sid 238) 53 Hastighetsborvarde, drivenhet 7 (se sid 246)
54 Fel, drivenhet 9 (se sid 238) 54 Hastighetsborvarde, drivenhet 8 (se sid 246)
55 Fel, drivenhet 10 (se sid 238) 55 Hastighetsborvarde, drivenhet 9 (se sid 246)
56 Lokala ingangar, MOVIFIT®-SNI 1 (se sid 239) 56 Hastighetsborvarde, drivenhet 10 (se sid 246)
57 Lokala ingangar, MOVIFIT®-SNI 2 (se sid 239)
58 Reserverad
59 Reserverad
60 Ingangar till MOVIGEAR® 1 (se sid 239)
61 Ingangar till MOVIGEAR® 2 (se sid 239)
62 Ingangar till MOVIGEAR® 3 (se sid 239)
63 Ingangar till MOVIGEAR® 4 (se sid 239)
64 Ingangar till MOVIGEAR® 5 (se sid 239)
65 Ingangar till MOVIGEAR® 6 (se sid 239)
66  Ingangar till MOVIGEAR® 7 (se sid 239)
67 Ingangar till MOVIGEAR® 8 (se sid 239)
68 Ingangar till MOVIGEAR® 9 (se sid 239)
69 Ingangar till MOVIGEAR® 10 (se sid 239)
70 Motorstrém, MOVIGEAR® 1 (se sid 239)
71 Motorstrém, MOVIGEAR® 1 (se sid 239)
72 | Motorstrém, MOVIGEAR® 2 (se sid 239)
73 Motorstrém, MOVIGEAR® 2 (se sid 239)
74 Motorstrém, MOVIGEAR® 3 (se sid 239)
75 Motorstrém, MOVIGEAR® 3 (se sid 239)
76 Motorstrém, MOVIGEAR® 4 (se sid 239)
77 Motorstrém, MOVIGEAR® 4 (se sid 239)
78 Motorstrém, MOVIGEAR® 5 (se sid 239)
79 Motorstrém, MOVIGEAR® 5 (se sid 239)
80 Motorstrém, MOVIGEAR® 6 (se sid 239)
81 Motorstrém, MOVIGEAR® 6 (se sid 239)
82 Motorstrém, MOVIGEAR® 7 (se sid 239)
83 Motorstrém, MOVIGEAR® 7 (se sid 239)
84 Motorstrém, MOVIGEAR® 8 (se sid 239)
85 Motorstrém, MOVIGEAR® 8 (se sid 239)
86 Motorstrém, MOVIGEAR® 9 (se sid 239)
87 Motorstrém, MOVIGEAR® 9 (se sid 239)
88 Motorstrém, MOVIGEAR® 10 (se sid 239)
89 Motorstrém, MOVIGEAR® 10 (se sid 239)
90 | Hastighet, MOVIGEAR® 1 (se sid 239)
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Status Kommandon
Ord | Modul Ord  Modul

91 Hastighet, MOVIGEAR® 2 (se sid 239

92 Hastighet, MOVIGEAR® 3 (se sid 239

93 Hastighet, MOVIGEAR® 4 (se sid 239

95 Hastighet, MOVIGEAR® 6 (se sid 239

96 Hastighet, MOVIGEAR® 7 (se sid 239

2( )
3( )
4( )
94  Hastighet, MOVIGEAR® 5 (se sid 239)
6 ( )
7( )
8( )

97 Hastighet, MOVIGEAR® 8 (se sid 239

98  Hastighet, MOVIGEAR® 9 (se sid 239)
99  Hastighet, MOVIGEAR® 10 (se sid 239)
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12.4 Anvandarspecifikt UDP-IP-granssnitt

12.4.1 Dataram

Féljande bild visar dataramen, med vilken data utbyts mellan PLC och MOVIFIT-SNI®:

EC FT__ | ID LEN | DATA MOVIFIT®-SNI
Word Word | Word Word Word

Index Index | Index Index | Index

0 1 2 3 4 ... (3+LEN)

DATA LEN 1D FT EC

Word Word Word Word | Word

Index Index Index Index | Index

4 ... (3+LEN) 3 2 1 0

——
i}

Byte-ordningsfoljd

Telegramidentitet
Langd hos datablock

EC =
FT = Ramtyp
ID =
LEN =
DATA = Datablock

EC "Byte-
ordningsfoljd"

FT "Ramtyp"

Har maste vardet "OxOOFF"
MOVIFIT®-SNI svarar med samma vérde.

829674635

sandas. Alla andra varden medfor felmeddelande.

Darmed faststélls vad som skall éverforas i datablocket. Foljande varden ar majliga:

Varde
0x0001

Ramtyp

Processdata

Beskrivning

Datablocket innehaller processdata

0x000B

Protokollversion
(forfragan)

Datablocket innehaller protokollversionen (CIPV)

0x000C

0x0014

Protokollversion
(svar)

Ange konfiguration

Datablocket innehaller protokollversionen (CIPV)

Datablocket innehaller ny processdatakonfiguration

0x0015

Avfraga konfiguration

0x0016
0x0064

Besvara konfiguration
Fel

Datablocket innehaller ny processdatakonfiguration

Datablocket innehaller felkod + tillaggsinformation

ID
"Telegramidentitet

LEN "Datablockets
langd"

Data "Datablock”

226

ID for ett svarstelegram ar identiskt med ID for besvarat telegram. Om ID fran PLC utgor
en ldpande nummerfdljd avsldjas om telegram saknas.

Datablockets langd anges i ord (16 Bit).

Data overfors i enlighet med ramtypen.
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12.4.2 Datablock

Processdata Med denna ramtyp kan processdata (kommandon / status) utbytas pa det satt som fast-
(ramtyp, stallts i konfigurationen, i enlighet med kapitlet "Status/lkommandon (moduler)" (se sid
varde 0x0001) 229).
Protokollversion Denna ramtyp kravs for att sakerstalla att protokollen mellan MOVIFIT®-SNI och PLC ar
CIPV (ramtyp, inbérdes kompatibla. Denna ram maste séndas allra forst vid kommunikationsupp-
varde 0x000B + byggnad.
0x000C) Denna ramtyp ar installd pa féljande varden:

Ord-index Varde Beskrivning

0 11104ec Aktuell version

1 11104ec Version upp till vilken aktuell version &r kompatibel

2 180284 Kalibrerat varde

Foljande bild visar i princip hur protokollversioner utbyts mellan PLC och MOVIFIT®-

SNI:
>< 11104, | 11104, | 18028,
1104, 11104, 180284,

11104,
11104,

11104,
11104,

180284,
18028,

SPS MOVIFIT®-SNI

ifiWiF‘i

i
—

829682571

PLC-sidan maste jamféra svarstelegrammet med det utsdnda. Foljande tabell visar
konsekvenser och atgarder:

Vérdeédndring Orsak Kontakta SEWEURODRIVE
Alla varden i svarstelegrammet Protokollen &r kompatibla Nej

motsvarar dem i det utsdnda.

Ord-index 0 i svarstelegrammet ar MOVIFIT®-SNI-Firmware- Kontakt med SEW-EURODRIVE
storre an det i sdndtelegrammet, andring (bakatkompatibel) kravs inte, men rekommenderas.

medan ord-index 1 i svarstele-
grammet ar mindre an eller lika
med det i sdndtelegrammet.

Ord-index 0 i svarstelegrammet ar  MOVIFIT®-SNI-Firmware- Kontakt med SEW-EURODRIVE
storre an det i sdndtelegrammet, andring (ej bakatkompatibel) kravs.

medan ord-index 1 i svarstele-
grammet ar storre an det i séand-
telegrammet.
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Ange konfiguration ~ Med detta telegram faststaller PLC-systemet konfigurationen av processdata.
(ramtyp, varde

0x0014) Ord-index Varde Beskrivning
0 Telegram-timeout Faltbuss-timeout i ms.
1 Modullista Lista 6ver status och kommandon (moduler) — process-
data i enlighet med kapitlet "Status/kommandon
(moduler)" (se sid 229).

Avfraga Denna ramtyp innehaller inga datablock.
konfiguration
(ramtyp, varde

0x0015)

Besvara Med denna ramtyp besvarar MOVIFIT®-SNI en konfigurationsavfragning.

konfiguration . - —

(ramtyp, vérde Ord-index Virde Beskrivning

OX0016)' 0 Telegram-timeout Faltbuss-timeout i ms

1 Modullista Lista 6ver status och kommandon (moduler) — process-

data i enlighet med kapitlet "Status/kommandon
(moduler)" (se sid 229).

Fel (ramtyp, vérde Denna ramtyp skickas i handelse av kommunikationsfel:

0x0064
X ) Felkod Beskrivning

1 Timeout

Ogiltig ramtyp
Ogiltig datalangd

Ogiltig konfiguration

Ansluten givartyp stdmmer inte 6verens med konfigurationen

CIPV-fel: Uppdatering kravs

N o o~ wN

Data har tagits emot pa fel UDP-port

Efter felkoden foljer 10 ord for att narmare bestdmma felet. Endast for utvardering av
SEW-EURODRIVE.
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12.4.3 Status/kommandon (moduler)

Enskilda status- och kommandomeddelanden (moduler) har storleken ord (16 Bit).
Narmare information om moduler och betydelse hos enskilda Bits finns i kapitlet
"Processdatabeskrivning” (se sid 233).

Ingangar (apparat
— styrsystem)

Modul Objektindex Storlek | Beskrivs pa sid
Status — allmént 0x0100 Ord (se sid 234)
Fel — allméant 0x0110 Ord (se sid 234)
Status, styrsystemniva 0x0120 Ord (se sid 235)
Status 1...3 TecUnit MOVIFIT®-SNI 0x0140 .. 0x0142 Ord (se sid 235)
Status TecUnit MOVIGEAR® 1...10 0x0143 .. 0x014C Ord (se sid 236)
Status for positioneringsfunktion 1...10 0x0180 .. 0x0189 Ord (se sid 236)
Fel, positioneringsfunktion 1...10 0x01CO0 .. 0x01C9 Ord (se sid 237)
Status for drivenhet 1...10 0x0200 .. 0x0209 Ord (se sid 237)
Fel, drivenhet 1...10 0x0240 .. 0x0249 Ord (se sid 238)
Lokala ingangar MOVIFIT®-SNI 1...2 0x0340 .. 0x0341 Ord (se sid 239)
(8 1/0-Bits per ord)

Lokala ingangar MOVIFIT®-SNI 1...2 0x0360 Ord (se sid 239)
(16 1/0-Bits per ord)

Motorstrém, MOVIGEAR® 1...10 0x0400 .. 0x0409 Long (se sid 239)
Hastighet, MOVIGEAR® 1...10 0x0440 .. 0x0449 Short (se sid 239)
Drive ignores drive error 0x0480 Ord (se sid 240)
Drive ignores device error 0x0481 Ord (se sid 241)
Ingangar till MOVIGEAR® 1...10 0x04A0 .. 0x04A9 Ord (se sid 239)
MOVILINK®-index") 0x0500 Ord -
MOVILINK® subindex™ 0x0501 ord -
MOVILINK®-tjénst (endast lastjanster)! 0x0502 Ord -
MOVILINK® drive (kanal)" 0x0503 Ord -
MOVILINK® data’ 0x0504 Long -

Fel, drivenhet 1...10 i MOVILINK®-format 0x0580 .. 0x0589 uLong (se sid 258)

1) Anvandning av en enskild MOVILINK®-modul &r inte mojlig. Om MOVILINK®-moduler anvands s& maste
alla anvandas samtidigt. Annars ges ett felmeddelande.

Systemhandbok — MOVIGEAR®-SNI 229




12 Kommunikation
Anvandarspecifikt UDP-IP-granssnitt

Utgangar

(styrsystem — — —

apparat) Modul Objektindex Storlek | Beskrivs pa sid
Kommando - allmént 0x8101 Ord (se sid 242)
Kommando, styrsystemniva 0x8108 Ord (se sid 243)
Kommando 1...3 TecUnit MOVIFIT®-SNI | 0x8140 .. 0x8142 Ord (se sid 244)
Kommando TecUnit MOVIGEAR® 1...10 0x8143 .. 0x814C Ord (se sid 244)
I1(or:1(r)nando for positioneringsfunktion 0x8180 .. 0x8189 Ord (se sid 244)
Kommando for drivenhet 1...10 0x81CO0 .. 0x81C9 Ord (se sid 245)
Hastighetsboérvarde, drivenhet 1...10 0x8200 .. 0x8209 Short (se sid 246)
Lokala utgangar MOVIFIT®-SNI 1...2 0x82CO0 .. 0x82C1 Ord (se sid 246)
(8 1/0-Bits per ord)"
Lokala utgangar MOVIFIT®-SNI 1...2 . 0x82E0 Ord (se sid 246)
(16 1/0-Bits per ord)"
Utgangar pa MOVIGEAR® 1...10 0x84A0 .. 0x84A9 Ord (se sid 246)
MOVILINK®-index? 0x8500 Ord -
MOVILINK® subindex" 0x8501 Ord -
MOVILINK®-tjénst (endast lastjanster)" 0x8502 Ord -
MOVILINK® drive (kanal)" 0x8503 Ord -
MOVILINK® data’ 0x8504 Long | -

1) Samtidig anvéndning av dessa moduler ar inte mojlig. Annars skrivs objektindex "0x82C0 .. 0x82C1" éver
av objektindex "0x82E0"

2) Anvandning av en enskild MOVILINK®-modul ar inte majlig. Om MOVILINK®-moduler anvéands sa maste
alla anvandas samtidigt. Annars ges ett felmeddelande.
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12.4.4 Exempel

Faststall En apparat skall konfigureras med féljande moduler:
konfiguration - Status — allmant

* Fel, drivenhet 1

« Hastighet, MOVIGEAR® 1
» Kommando, allmant

«  Kommando, drivenhet 1

MOVIFIT-SNI maste ta emot foljande telegram fran styrsystemet/PLC

EC FT ID LEN DATA

]0x00FF| 0x0014 | oxyyyy |0x0006 | 0x07D0, 0x0100, 0x0240, 0x0440, 0x8101, 0x81CO U

[

Kommando, drivenhet 1

Allmant kommando

Hastighet, MOVIGEAR® 1

Fel, drivenhet 1

Status, allmant

Faltbuss-timeout 2000 ms

Langd hos féljande data i ord

Telegramidentitet

Ramtyp "Ange konfiguration"

Byte-ordningsféljd
831428491

MOVIFIT®-SNI svarar med féljande telegram

EC FT ID LEN DATA

] OX00FF | 0x0016 | oxyyyy | 0x0006| 0x0064, 0x0100, 0x0240, 0x0440, 0x8101, 0x81CO U

[

Kommando, drivenhet 1

Allmant kommando

Hastighet, MOVIGEAR® 1

Fel, drivenhet 1

Status — allmant

Faltbuss-timeout 100 ms

Langd hos féljande data i ord

Telegramidentitet

Ramtyp "Besvara konfiguration"

Byte-ordningsféljd
831430155
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Processdata-
exempel

MOVIFIT®-SNI
forvantar fran
styrsystemet/PLC

MOVIFIT®-SNI
svarar med
féljande telegram

232

Pa grund av faststalld konfiguration (se sid 231) éverfors foljande processdata:

EC FT ID LEN DATA

] OXOOFF | 0x0001 ] oxyyyy ] 0x0002 | 0x1111, 0x2222 U

Kommando, drivenhet 1

Allmant kommando

Langd hos féljande data i ord

Telegramidentitet

Ramtyp "Processdata”

Byte-ordningsfoljd

831434379

EC FT ID LEN DATA

] OXOOFF | 0x0001 ] oxyyyy |0xooo3 | 0x3333, 0x4444, 0x5555 U

Hastighet, drivenhet 1

Fel, drivenhet 1

Status — allmant

Langd hos féljande data i ord

Telegramidentitet

Ramtyp "Processdata”

Byte-ordningsféljd
831436043
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13 Processdatabeskrivning
13.1 Statusinformation

Statusinformation ar data som den decentraliserade enheten skickar till en central

styrenhet.

OBS

De allmanna statustregistren
@  for apparater
1 + for positioneringsfunktioner

» for drivenheterna
behandlas alla enligt samma princip.

* Om biten "Driftklar" i registret "Status" inte ar satt maste biten "Fel foreligger"
beaktas.

* Om den biten ar satt finns det ett fel som maste atgardas.
» Om biten inte langre ar satt sa har ett fel forelegat som maste kvitteras.

I handelse av fel sparas information om felet i motsvarande felregister. Efter kvittering
av stdrningen satts biten "Driftklar" pa nytt och posten i felregistret raderas.

Vid ett fel vergar hela apparaten till tillstandet "Storning" eller "Stopp". Om t.ex. en posi-
tioneringsfunktion meddelar ett fel sa stoppas alla andra axlar och drivenheter, aven om
de inte har meddelat nagot fel.
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13.1.1 Status — allmént

| detta ord anges allméan statusinformation om apparatens tillstand.

Bit Namn Beskrivning
0 Ready 0: Apparaten ar inte driftklar
1: Apparaten ar driftklar
1 Error 0: Inget fel
1: Fel foreligger
2 Manual/automatic operation 0: Manuell drift
1: Automatisk drift
Unit is being initialized 1: Apparaten befinner sig i en initieringsfas under start
4 Parameter download required 0: Ingen parameternedladdning kravs
1: Parameternedladdning kravs
5 Control priority 0: PLC-prioritet
1: Prioritet fér PC-tillampning (MOVIVISION®)
6 Enable 0: Apparaten sparrad
1: Apparaten frigiven
7 Ready Svar
satts lika med det av mastern angivna vardet i
"Kommando — allmant"
8 Warning 0: Ingen varning foreligger for apparaten
1: Apparaten visar en varning. Varningens fulla betydelse
kan utlasas via MOVIVISION®".
9...15 | Reserved 0

13.1.2 Fel — allmant

Har finns informationen om senast intraffade fel. Om flera fel ar aktiva samtidigt visas
det som har hdgst prioritet.

Bit

Namn MOVIFIT®-SNI, apparatfel

Beskrivning

Senaste fel

Varde 0: Inget fel

Varde 1: Reparationsomkopplare fran
Varde 2: Switchad 24 V saknas
Varde 3: Reserverad

Varde 4: Reserverad

Varde 5: Fel, "positioneringsfunktion"
Varde 6: Fel, "Drivenhet”

Varde 7: Fel, "Lokal buss"

Varde 8: Reserverad

Varde 9: Fel, "Faltbuss offline"

Varde 10: Reserverad

Varde 11: Fel, "Parameternedladdning kravs"
Varde 12: Fel, "Overféring aktiv"
Varde 13: Reserverad

Varde 14: Fel, "24 V-matning"

Varde 15: Kortslutning, digitala 1/0
Varde 16-254: Reserverad

Varde 255: Annat fel

234
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13.1.3 Status, styrniva

Har finns information om pa vilken niva drivenheterna styrs.

Bit Namn Beskrivning

0 Drivenhet 1 0: Drivenhet 1 styrs inte pa positioneringsniva
positioneringsniva 1: Drivenhet 1 styrs pa positioneringsniva

1 Drivenhet 2 0: Drivenhet 2 styrs inte pa positioneringsniva
positioneringsniva 1: Drivenhet 2 styrs pa positioneringsniva

2 Drivenhet 3 0: Drivenhet 3 styrs inte pa positioneringsniva
positioneringsniva 1: Drivenhet 3 styrs pa positioneringsniva

3 Drivenhet 4 0: Drivenhet 4 styrs inte pa positioneringsniva
positioneringsniva 1: Drivenhet 4 styrs pa positioneringsniva

4 Drivenhet 5 0: Drivenhet 5 styrs inte pa positioneringsniva
positioneringsniva 1: Drivenhet 5 styrs pa positioneringsniva

5 Drivenhet 6 0: Drivenhet 6 styrs inte pa positioneringsniva
positioneringsniva 1: Drivenhet 6 styrs pa positioneringsniva

6 Drivenhet 7 0: Drivenhet 7 styrs inte pa positioneringsniva
positioneringsniva 1: Drivenhet 7 styrs pa positioneringsniva

7 Drivenhet 8 0: Drivenhet 8 styrs inte pa positioneringsniva
positioneringsniva 1: Drivenhet 8 styrs pa positioneringsniva

8 Drivenhet 9 0: Drivenhet 9 styrs inte pa positioneringsniva
positioneringsniva 1: Drivenhet 9 styrs pa positioneringsniva

9 Drivenhet 10 0: Drivenhet 10 styrs inte pa positioneringsniva
positioneringsniva 1: Drivenhet 10 styrs pa positioneringsniva

10... | Reserverad 0

15

13.1.4 Status 1 TecUnit MOVIFIT®-SNI

Detta ord innehaller allman statusinformation for styrning pa TecUnit-niva.

1:

Bit Namn Beskrivning

0 Driftklar 0: TecUnit ar ej driftklar.
1: TecUnit &r driftklar.

1 Fel foreligger 0: Inget fel

Fel foreligger

13

. Betydelsen hos Bits 2...15 beror pa vilken TecUnit som anvands.
Betydelsen beskrivs i respektive tillampningsspecifika programvaru-
handbok.

2...15 | TecUnit-specifik

13.1.5 Status 2...3 TecUnit MOVIFIT®-SNI

Detta ord innehaller ytterligare statusinformation, beroende pa aktuell TecUnit, och
beskrivs i motsvarande programvaruhandbok.

Status for en TecUnit aktiveras endast om motsvarande drivenhet styrs pa TecUnit-niva.
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13.1.6 Status TecUnit MOVIGEAR® 1...10
Detta ord innehaller ytterligare statusinformation, beroende pa aktuell TecUnit, och

beskrivs i motsvarande programvaruhandbok.

Status for en TecUnit aktiveras endast om motsvarande drivenhet styrs pa TecUnit-niva.

13.1.7 Status, positioneringsfunktion

Detta ord innehaller statusinformation om respektive positioneringsfunktion.

Bit
0

Namn
Driftklar

Fel féreligger

Beskrivning

: Positioneringsfunktionen ar ej driftklar
: Positioneringsfunktionen ar driftklar

: Inget fel
: Fel foreligger

Referenskdrning kravs

: Ingen referenskorning kravs
: Referenskorning kravs

Referenskdrning aktiv

: Referenskorningen ej aktiv
: Referenskdrning aktiv

| mellanposition +

0O | 20 )20 =20 =0

: Ingen mellanposition

: I mellanposition +

Noggrannare definitioner finns i kapitlet "Positioneringsfunktioner"
(se sid 189)

| mellanposition —

| position

Positioneringsfunktion
ej aktiv

0: Ingen mellanposition
1: I mellanposition —
Noggrannare definitioner finns i kapitlet "Positioneringsfunktioner”

(se sid 189)

0: Ingen position
1: | position

. 0: -Positioneringsfunktion aktiv

1: -Positioneringsfunktion ej aktiv

Aktuell position

0: Ej i giltig position
1: | position 1
5.55: | position 255

Noggrannare definitioner finns i kapitlet "Positioneringsfunktioner"
(se sid 189)
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13.1.8 Fel, positioneringsfunktion

Har finns informationen om senast intraffade fel. Om flera fel ar aktiva samtidigt visas
det som har hdgst prioritet.

Bit Namn Beskrivning

0...7 | Senaste fel Varde 0: Inget fel

Varde 1: Fel, "Sekvensstyrning"

Varde 2: Fel, "Gangtidsdvervakning"

Varde 3: Fel, "Position passerad"

Varde 4: Fel, "Position lamnad utan kommando"
Varde 5: Fel, "Ogiltigt kommando fér positioneringsfunktion"
Varde 6: Fel, "Aktuell position ogiltig"

Varde 7: Fel, "Pulsgivare"

Varde 8: Fel, "Programvarumassig andlagesgivare"
Varde 9: Fel, positioneringsfunktion blockerad"
Varde 10: Fel, positioneringsfunktion inte initierad"
Varde 11-254: Reserverad

Varde 255: Annat fel

8...15 | Reserverad 0

OBS
° Status for en positioneringsfunktion aktiveras endast om motsvarande drivenhet styrs
1 pa positioneringsniva.

13.1.9 Status, drivenhet
Detta ord innehaller statusinformation om respektive drivenhet.

Bit Namn Beskrivning
0 Driftklar 0: Drivenheten ar inte driftklar
1: Drivenheten ar driftklar
1 Fel foreligger 0: Inget fel
1: Fel foreligger
2 Motorn i drift 0: Motorfrekvens = 0
1: Motorfrekvens <> 0
3 Frekvensborvarde 0: Borfrekvens ej uppnadd
uppnatt 1: Borfrekvens uppnadd
Reserverad Reserverad

Regulator frigiven : Regulator sparrad

: Regulator frigiven

Reserverad

: Drivenhet aktiv
: Drivenhet ej aktiv

Drivenhet ej aktiv

0
1
0
0
1
0

8...15  Reserverad
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13.1.10 Fel, drivenhet

Har finns informationen om senast intraffade fel. Om flera fel ar aktiva samtidigt visas

det som har hdgst prioritet.

Bit Namn

Beskrivning

0...7 | Senaste fel

Varde 0: Inget fel

Varde 1: Fel, "Ogiltigt kommando"
Varde 2: Fel, "Overstrom"

Varde 3: Fel, "Overtemperatur”

Varde 4: Fel, "Frekvensomformare offline"
Varde 5: Reserverad

Varde 6: Reserverad

Varde 7: Fel, "Natspanning saknas"
Varde 8: Fel, "Omformare, internt"
Varde 9: Fel, "Initiering"

Varde 10: Fel, "Andlagesbrytare vanster"
Varde 11: Fel, "Andlagesbrytare hdger"
Varde 12: Fel, "Bromschopper"

Varde 13: Fel, "Uz—6verspanning"
Varde 14: Fel, "N-6vervakning"

Varde 15: Fel, "TF-utlésare"

Varde 16: Fel, "Slapfel"

Varde 17: Fel, "Utgang 6ppen”

Varde 18: Fel, "Motorskydd"

Varde 19: Fel, "Flygstart"

Varde 20: Fel, "Fasbortfall

Varde 21: Fel, "Apparatbelastning"
Varde 22: Fel, "Kortslutning, utgang"
Varde 23-99: Reserverad

Varde 100:
Varde 101:
Varde 102:
Varde 103:
Varde 104:
Varde 105:
Varde 106:
Varde 107:
Varde 108:
Varde 109:

Varde 110:
Varde 111:
Varde 112:
Varde 113:
Varde 114:
Varde 115:

Ospecificerat apparatfel hos MOVIGEAR®-slav
Reparationsomkopplare fran
Switchad 24 V saknas

Reserverad

Reserverad

Fel, "Positioneringsfunktion"

Fel, "Drivenhet"

Fel, "Lokal buss"

Reserverad

Fel, "PLan offline"

Reserverad

Fel, "Parameternedladdning kravs"
Fel, "Overforing aktiv"

Reserverad

Fel, "24 V-matning"

Kortslutning, digitala I/O

Varde 116-119: Reserverad

Varde 120:

Dubbel IP-adress

Varde 121-255: Reserverad

8...15  Reserverad

0
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13.1.11 Lokala ingéangar, MOVIFIT®-SNI

Status for lokalt till apparaten anslutna ingangar. Beroende pa kommunikationsanslut-
ning éverfors detta som tva Byte.

Bit Namn Beskrivning

0...7 | Ingangar 0...7 0: Ingangen ar inte satt
8..15 | Ingangar 8...15 1: Ingangen ar satt

13.1.12 Lokala ingangar MOVIGEAR®

Status for lokalt till apparaten anslutna ingangar. Beroende pa kommunikationsanslut-
ning overfors detta som tva Byte.

Bit Namn Beskrivning
0...7 | Ingangar0...7 0: Ingangen &r inte satt
1: Ingangen ar satt
8...15 | Reserverad 0
OBS

Antalet ingangar beror pa ansluten applikationsmodul.

1

13.1.13 Motorstrom, MOVIGEAR® 1...10
Overfoéring av motorstrom som 32 Bit Integer med tecken.

13.1.14 Hastighet, MOVIGEAR® 1...10
Overforing av hastighet som 16 Bit Integer med tecken.
Vardet motsvarar hastigheten i 0,2 min~!

Exempel Ord Omrékning Hastighet
7500 dec 7500 x 0,2 1500 min~"
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13.1.15 Device ignores drive error

Status for parametern "Device ignores drive error".

Bit Namn Beskrivning

0 Device ignores 0: Parametern "Device ignores drive error" for drivenhet 1 deaktiverad
drive error 1: Parametern "Drive ignores drive error" for drivenhet 1 aktiverad
Drivning 1

1 Device ignores 0: Parametern "Device ignores drive error" for drivenhet 2 deaktiverad
drive error 1: Parametern "Device ignores drive error" for drivenhet 2 aktiverad
Drivning 2

2 Device ignores 0: Parametern "Device ignores drive error" for drivenhet 3 deaktiverad
drive error 1: Parametern "Device ignores drive error" for drivenhet 3 aktiverad
Drivning 3

3 Device ignores 0: Parametern "Device ignores drive error" for drivenhet 4 deaktiverad
drive error 1: Parametern "Device ignores drive error" for drivenhet 4 aktiverad
Drivning 4

4 Device ignores 0: Parametern "Device ignores drive error" for drivenhet 5 deaktiverad
drive error 1: Parametern "Device ignores drive error" for drivenhet 5 aktiverad
Drivning 5

5 Device ignores 0: Parametern "Device ignores drive error" for drivenhet 6 deaktiverad
drive error 1: Parametern "Device ignores drive error" for drivenhet 6 aktiverad
Drivning 6

6 Device ignores 0: Parametern "Device ignores drive error" for drivenhet 7 deaktiverad
drive error 1: Parametern "Device ignores drive error" for drivenhet 7 aktiverad
Drivning 7

7 Device ignores 0: Parametern "Device ignores drive error" for drivenhet 8 deaktiverad
drive error 1: Parametern "Device ignores drive error" for drivenhet 8 aktiverad
Drivning 8

8 Device ignores 0: Parametern "Device ignores drive error" for drivenhet 9 deaktiverad
drive error 1: Parametern "Device ignores drive error" for drivenhet 9 aktiverad
Drivning 9

9 Device ignores 0: Parametern "Device ignores drive error" for drivenhet 10 deaktiverad
drive error 1: Parametern "Device ignores drive error" for drivenhet 10 aktiverad
Drivning 10

10... | Reserverad 0

15
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13.1.16 Drive ignores device error

Status for parametern "Drive ignores device error":

Bit Namn Beskrivning

0 Drive ignores 0: Parametern "Drive ignores device error" for drivenhet 1 deaktiverad
device error 1: Parametern "Drive ignores device error" for drivenhet 1 aktiverad
Drivenhet 1

1 Drive ignores 0: Parametern "Drive ignores device error" for drivenhet 2 deaktiverad
device error 1: Parametern "Drive ignores device error" for drivenhet 2 aktiverad
Drivning 2

2 Drive ignores 0: Parametern "Drive ignores device error" for drivenhet 3 deaktiverad
device error 1: Parametern "Drive ignores device error" for drivenhet 3 aktiverad
Drivning 3

3 Drive ignores 0: Parametern "Drive ignores device error" for drivenhet 4 deaktiverad
device error 1: Parametern "Drive ignores device error" for drivenhet 4 aktiverad
Drivning 4

4 Drive ignores 0: Parametern "Drive ignores device error" for drivenhet 5 deaktiverad
device error 1: Parametern "Drive ignores device error" for drivenhet 5 aktiverad
Drivning 5

5 Drive ignores 0: Parametern "Drive ignores device error" for drivenhet 6 deaktiverad
device error 1: Parametern "Drive ignores device error" for drivenhet 6 aktiverad
Drivning 6

6 Drive ignores 0: Parametern "Drive ignores device error" for drivenhet 7 deaktiverad
device error 1: Parametern "Drive ignores device error" for drivenhet 7 aktiverad
Drivning 7

7 Drive ignores 0: Parametern "Drive ignores device error" for drivenhet 8 deaktiverad
device error 1: Parametern "Drive ignores device error" for drivenhet 8 aktiverad
Drivning 8

8 Drive ignores 0: Parametern "Drive ignores device error" for drivenhet 9 deaktiverad
device error 1: Parametern "Drive ignores device error" for drivenhet 9 aktiverad
Drivning 9

9 Drive ignores 0: Parametern "Drive ignores device error" for drivenhet 10 deaktiverad
device error 1: Parametern "Drive ignores device error" for drivenhet 10 aktiverad
Drivning 10

10... | Reserverad 0

15

Systemhandbok — MOVIGEAR®-SNI

241




13

242

Processdatabeskrivning
Kommandon

13.2 Kommandon

Kommandon ar information som ett éverordnat styrsystem éverfor till apparaten.

13.2.1 Kommando - allmént
Detta ord innehéller allmdnna kommando-Bits for styrning av en decentral enhet.

Bit Namn Beskrivning
0 Felkvittering 0: Ingen kvittering
1: Senaste felet kvitteras
1 Reserverad 0
2 Manuell/automatisk drift | 0: Manuell drift
(vid styrning via TecUnit- | 1: Automatisk drift
eller positioneringskom-
mandon)
Reserverad 0
Reserverad 0
Prioritet 0: Z—:\ndring av prioritet tillats ej
1: Andring av prioritet tillats
6 Frigivning 0: Sparra apparat
1: Frige apparat
7 Livstecken Krav, mastern anger ett varde som styrenheten skall féra in i "Allman
status".
8...15 | Reserverad 0
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13.2.2 Kommando, styrsystemniva

Detta ord definierar pa vilken niva drivenheterna styrs.

Bit Namn Beskrivning

0 Positioneringsniva, 0: Drivenhet 1 styrs inte pa positioneringsniva
drivenhet 1 1: Drivenhet 1 styrs pa positioneringsniva

1 Positioneringsniva, 0: Drivenhet 2 styrs inte pa positioneringsniva
drivenhet 2 1: Drivenhet 2 styrs pa positioneringsniva

2 Positioneringsniva, 0: Drivenhet 3 styrs inte pa positioneringsniva
drivenhet 3 1: Drivenhet 3 styrs pa positioneringsniva

3 Positioneringsniva, 0: Drivenhet 4 styrs inte pa positioneringsniva
drivenhet 4 1: Drivenhet 4 styrs pa positioneringsniva

4 Positioneringsniva, 0: Drivenhet 5 styrs inte pa positioneringsniva
drivenhet 5 1: Drivenhet 5 styrs pa positioneringsniva

5 Positioneringsniva, 0: Drivenhet 6 styrs inte pa positioneringsniva
drivenhet 6 1: Drivenhet 6 styrs pa positioneringsniva

6 Positioneringsniva, 0: Drivenhet 7 styrs inte pa positioneringsniva
drivenhet 7 1: Drivenhet 7 styrs pa positioneringsniva

7 Positioneringsniva, 0: Drivenhet 8 styrs inte pa positioneringsniva
drivenhet 8 1: Drivenhet 8 styrs pa positioneringsniva

8 Positioneringsniva, 0: Drivenhet 9 styrs inte pa positioneringsniva
drivenhet 9 1: Drivenhet 9 styrs pa positioneringsniva

9 Positioneringsniva, 0: Drivenhet 10 styrs inte pa positioneringsniva
drivenhet 10 1: Drivenhet 10 styrs pa positioneringsniva

10... 15 | Reserverad 0

OBS

Reserverade Bits maste ges vardet "0".
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13.2.3 kommando 1...3 TecUnit-MOVIFIT®-SNI

Dessa ord innehaller kommandon vid styrning pa TecUnit-niva. Vid anvandning av
TecUnits beskrivs tilldelningen i den tillampningsspecifika programvaruhandboken.

TecUnit-kommandon utvarderas endast om motsvarande drivenhet styrs pa TecUnit-
niva.

13.2.4 Kommando TecUnit MOVIGEAR® 1...10

Dessa ord innehdller kommandon vid styrning pa TecUnit-niva. Vid anvandning av
TecUnits beskrivs tilldelningen i den tillampningsspecifika programvaruhandboken.

TecUnit-kommandon utvarderas endast om motsvarande drivenhet styrs pa TecUnit-
niva.

13.2.5 Kommando for positioneringsfunktion

Detta ord innehaller allmanna kommando-Bits for styrning av positioneringsfunktionerna
1...n.

1

Manuell drift

Allméant

Automatisk drift

OBS

Kommandot Positioneringsfunktion utvarderas endast om styrningen av motsvarande
drivenhet sker pa positioneringsniva.

Bit Namn Beskrivning
0 Frigivning av referenskér- | 0: Referenskorning sparrad
ning (endast axel XPOS) | 1: Referenskdrning frigiven
1 Teach mode F 0: Ingen installningskdrning framat
1: Installningskorning framat
2 Teach mode R 0: Ingen installningskdrning bakat
1: Installningskdrning bakat
Bit Namn Beskrivning
3 F/S-omrade 0: Snabb/langsam-omrade aktiverat
(endast positionerings- 1: Snabb/langsam-omrade deaktiverat

funktion XPOS02)

4..7 | Reserverad

Bit Namn Beskrivning

8...15  Move to position 1...255 . 0: Kor inte till position
1: Kor till position 1
2: Kor till position 2

255: Kér till position 255
Noggrannare definitioner finns i kapitlet "Positioneringsfunktioner"
(se sid 189)
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13.2.6 Kommando, drivenhet

Detta ord innehaller allmdnna kommando-Bits for styrning av drivenheterna 1...n.

Bit Namn Beskrivning

: STOPP

: Kérning med fast varvtal 1

: Kérning med fast varvtal 2

: Kérning med fast varvtal 3

: Kérning med fast varvtal 4

: Kérning med fast varvtal 5

: Kérning med fast varvtal 6

: Kérning via borvardesforinstallning (bipolar)
: Reserverad

9 -14: Reserverad

15: Kérning fran sakerhetsandlage

0..3 | Kommando

O~NO AR WN -0

4..5 | Rampsats 0: Rampsats 0 / snabbstoppramp
1: Rampsats 1
2: Rampsats 2
3: Rampsats 3
6 Rotationsriktning 0: Rotationsriktning framat
1: Rotationsriktning bakat
7 Parametersats 0: Parametersats 1
1: Parametersats 2
8...15 | Reserverad 0

OBS
° Drivenhetskommandot utvarderas endast om styrningen av motsvarande drivenhet
1 sker pa drivenhetsniva.
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13.2.7 Lokala utgangar MOVIFIT®-SNI
Detta ord &r avsett for apparatens lokala utgangar

Bit Namn Beskrivning

0...3 | Utgangar0...3 0: Aterstalining av utgang
1: Satt utgang

4...15 | Reserverad 0

13.2.8 Lokala utgangar MOVIGEAR®
Detta ord ar avsett for apparatens lokala utgangar

Bit Namn Beskrivning
0...7 | Utgangar0...7 0: Aterstélining av utgang
1: Satt utgang
8...15 | Reserverad 0
OBS

Antalet utgangar beror pa ansluten applikationsmodul.

13.2.9 Borvardesforinstillning, drivenhet

Om drivenheten kérs med boérvardesforinstalining maste styrsystemet ge féljande kom-
mandon:

» Borvardesforinstallning i motsvarande utgangsord

+  Kommandot "Kdrning via bérvardesférinstalining"

» Fdrinstéllning av rotationsriktning och rampsats.

Vardet som anges som borvarde motsvarar varvtalet i 0,2 min~"’

Exempel Borvardesforinstalining:  Omrakning: Utgangsord, borvardesforinstalining:
1500 min~" 1500/0,2 7500 dec
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Beskrivning av driftindikeringar

Drift _\ /é

~ ~

14  Drift

14.1 Beskrivning av driftindikeringar

14.1.1 MOVIGEAR®-SNI

Féljande bild visar lysdiodindikeringarna pa MOVIGEAR®-SNI:

[ [2 3] M @2 Bl
N\
A T B
N
o o ,0
A
K Q@ Q§<</
769020043
[A] MOVIGEAR®-elektroniklock med applikationsplats
[B] MOVIGEAR®-elektroniklock utan applikationsplats
[1] Lysdioden NET
[2] Lysdioden RUN
[3] Statuslysdiod "DRIVE"
Statuslysdiod (DRIVE)
Farg Driftstillstand Beskrivning
- Slackt Utan spanning Natspanning saknas
GUL Lyser kontinuerligt | Reglersparr Apparat driftklar,
Reglersparr
GRON Lyser kontinuerligt = Frigivning Motorn far strom
GRON Blinkande Frigivning av regula- | Reglersparr inaktiv / inga borvarden fran
torn styrsystemet
ROD Lyser kontinuerligt = Sparrande systemfel | Felet leder till frankoppling av apparat, dvs.
slutsteget sparras
GUL Blinkande Apparaten inte klar Fabriksinstallining pagar eller 24 V DC-hjalp-
matning saknar natspanning
GBON/ Blinkande Indikerande eller Fel som indikeras men inte leder till
ROD (gron — gron —roéd — | avvaktande sys- frankoppling
rod) temfel
GUL/ Blinkande Indikerande eller Fel i driftstillstand "Reglersparr", som bara
ROD (gul — gul —réd — avvaktande sys- indikeras och inte leder till frankoppling
rod) temfel
GRON/ 0,75 s gron, Timeout aktiv Frigivning verkningslés, omformaren vantar
GUL 0,75 s gul pa giltigt telegram
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R

~

/é Drift

>  Beskrivning av driftindikeringar

Lysdioden RUN
Farg

Beskrivning

GRON Lyser kontinuerligt

SNI-protokollet utvarderas och skickas till effektdelen

ROD Lyser kontinuerligt

SNI-protokollet kan inte utvarderas — drivenheten stoppas.

Lysdioden NET
Farg

Beskrivning

GRON Lyser kontinuerligt

GRON  Blinkande

Kommunikationen med MOVIFIT®-SNI ej helt etablerad.
Omstart kravs.

. Kommunikation aktiv — datapaket skickas och tas emot.

GRON/ Blinkande (bland-
ROD ningsfiarg ORANGE)

Kommunikation aktiv — datapaket skickas och tas emot, Ethernet-
kollision
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Beskrivning av driftindikeringar -
14.1.2 MOVIFIT®-SNI
Féljande bild visar lysdiodindikeringarna pa MOVIFIT®-SNI:
00000000 00000000 00O (X XX J
- Q2R %% MOVIFIT®
842201099

Lysdioderna "DI.." och "DO..

Lysdiod Tillstand Betydelse

D100 till GUL Insignal pa digital ingang DI.. foreligger.
D15 SLACKT Insignal pa digital ingang DI.. 6ppen eller "0".
DOO00 till GUL Utgang DO.. aktiverad.

DO03 SLACKT Utgang DO.. logisk "0".

Lysdioden Ethernet1-3

Lysdiod Tillstand Beskrivning

Ethernet1 Blinkar Extern Ethernet-kommunikation aktiv (via kontaktdon X2 / Plint X3 11-15)
ORANGE
GRON Ethernet-kabel ansluten
SLACKT Ingen Ethernet-kommunikation

Ethernet2 Blinkar Extern Ethernet-kommunikation aktiv (via kontaktdon X1 / Plint X3 1-5)
ORANGE
GRON Ethernet-kabel ansluten
SLACKT Ingen Ethernet-kommunikation

Ethernet3 Reserverad

Farg
SLACKT

Lysdioden COM

Atgird

. Verifiera natverksforbindelse

Beskrivning

Natverksforbindelse mellan
styrsystem och MOVIFIT®-SNI
bruten.

GRON

Blinkande

Natverksforbindelse OK -
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- >  Beskrivning av driftindikeringar

Lysdiod RUN
Férg Beskrivning Atgird
SLACKT - MOVIFIT®-SNI g driftklar. » Kontrollera matning.
* Matning saknas + Kopplain MOVIFIT®-SNI pa nytt.
*  Om felet aterkommer, byt EBOX.
GRON +  Maskinvarumoduler OK -
+ Normal drift
GUL MOVIFIT ®-SNI under initiering. -
ROD * Arbetsbrytare 6ppen Kontrollera arbetsbrytarens lage

* Felaktig parametersattning via
MOVIVISION® Kontrollera anslutning till PLC

* Ingen anslutning till PLC Kontrollera om MOVIGEAR® ar felfri.

+  Fel pa en eller flera MOVIGEAR® Félj anvisningarna i kapitlet "Utvardera

* Internt apparatfel felmeddelanden"” (se sid 253).

. Starta MOVIFIT® pa nytt. Om felet
aterkommer, byt EBOX

Kontrollera parametersattning

Lysdioden NET

Farg Beskrivning
GRON Blinkande Kommunikation aktiv — datapaket skickas och tas emot.
GBC')NI Blinkande — Kommunikation aktiv. Datapaket skickas och tas emot, Ethernet-kollision.
ROD (blandnings-
farg ORANGE)
Lysdioden 24V
Farg Beskrivning
GRON Lyser konti- Intern spanningsmatning felfri
nuerligt
SLACKT - Intern spanningsmatning ej i drift
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15 Driftstorningar och underhall

STOPP!
Felaktiga ingrepp pa MOVIGEAR® kan medféra skador.

Majliga skador pa utrustning och material!
» Endast behorig personal far reparera drivenheter fran SEW-EURODRIVE.
+ Kontakta SEW-EURODRIVE-Service

15.1 Stoérningar i mekanisk MOVIGEAR®-drivenhet

Féljande tabell visar feldiagnosen for storningar pa mekanisk MOVIGEAR®-drivenhet:

Stérning Majlig orsak Atgird
Onormalt, kontinuerligt oljud Rullande/malande oljud: Lager- Kontakta SEW-EURODRIVE-
skador Service

Knackande oljud: Ojamn kugg-

ning
Onormalt, ojamnt oljud Frammande partiklar i oljan Stoppa drivenhet, kontakta SEW-
EURODRIVE-SERVICE
Olja tréanger ut fran vaxelkapan Tatning vid Kontakta SEW-EURODRIVE-
vaxelkapan otat Service
Olja tranger in i Anslutningsladan | Intern tatning defekt Kontakta SEW-EURODRIVE-
Service
Olja tranger ut vid drivsidans Axeltatningsring defekt Byt axeltatningsring
axeltatningsring - : . .
For mycket olja Korrigera ojevolymen
Drivenheten anvands med fel * Montera avluftningsventilen
byggform, eller avluftningsven- korrekt
tilen ar inskruvad pa fel sida. + Korrigera ojevolymen
Utgaende axeln roterar inte trots | FOrbindelse mellan axel och nav | Skicka in MOVIGEAR® for
att motorn roterar (se kapitlet bruten i vaxeln reparation
"Lysdiodindikeringarnas bety-
delse")

1) Kortvarigt lackage av olja och/eller fett vid axeltatningsringen kan férekomma under inkérningsfasen
(de forsta 24 timmarnas drift).
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15.2 Feldiagnos i offline-tillstand
Foljande tabell visar feldiagnos for MOVIGEAR®-drivenheter i offline-tillstand:

Stérning Majlig orsak Atgird

252

Meddelande i parametersatt-
nings- och diagnosverktyget
MOVIVISION™: Ingen kontakt
med drivenhet

Drivenheten kan inte kontaktas

fran styrsystemet

.

Felaktig adressinstallning pa
MOVIGEAR®-elektroniklock
MOVIGEAR®-drivenhet e
aktiverad i parametersatt-
nings- och dia@g;nosverktyget
MOVIVISION
MOVIGEAR®-elektroniklock

Kontrollera adressinstall-
ningar och atgarda fel
(t.ex. dubbeladresseringar)
Kontroll av Net-lysdioden.
Denna maste tédndas regel-
bundet. Om sa inte ar fallet
maste drivenheten aktiveras
i parametersattnings-

och diagnosverktyget
MOVIVISION® (parameter-
nedladdning).

Om ingen av atgarderna
fungerar maste elektronik-
locket bytas.
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15.3 Utvardera felmeddelanden

15.3.1 Utvarderingsmojligheter

Via MOVIVISION® Foljande avsnitt visar som exempel pa ett drivenhetsfel ett felmeddelande via
MOVIVISION®:
1. Valj "Diagnostics" i MOVIVISION®-uppgiftsf6nstret (se sid 167).

2. Valj noden for apparaten (MOVIFIT®-SNI), till viken o6nskad drivenhet
(MOVIGEAR®-SNI) ar ansluten.

3. Valj dar noden "MOVIFIT® SNI diagnostics/Drive diagnostics” [1].

Foljande vy visas, vilken kan anvandas for avlasning av kvarstaende drivenhetsfel i
feltabellerna [2]:

=lojx]

Fla  Language Datras

[1] —
[2]
Statn | | Command
drive not ectve | wctusl speed from| h harring direcbion W
Teady current [4 | T command stp
it fink vomage 1 B || sopompes B
a ::‘:‘"r:;":_m_hml Hos Bk Temn [C] 34 Fampsul [auickstop ramp
7 brake releazed ooy B
inverter enabled
R TS e

4 desciivated BLELE { |l‘-m:u senphay

808502923

Foljande tabell visar mojliga feltyper och noderna dar felen har intraffat.

Feltyp Nod i MOVIVISION® Mojliga orsaker och

atgarder
Fel — allmént MOVIFIT® SNI-diagnostik (se sid 255)
drivningsfel MOVIFIT® SNI-diagnostik/drivenhets- (se sid 256)
diagnostik
Fel, positionerings- MOVIFIT® SNI-diagnostik/positions- (se sid 255)
funktioner diagnostik
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15.3.2 Frankoppling-reaktioner vid drivenhetsfel

Beroende pa storningen kan fyra frankopplingsreaktioner bli aktuella: Omformaren
sparras i felstatus:

Omedelbar Apparaten kan inte langre bromsa drivenheten. Slutsteget blir hogresistivt vid fel. Vid
frankoppling apparater med DynaStop®-funktion aktiveras denna omedelbart.
Snabbstopp Drivenheten bromsas med stopprampen t13. Vid uppnatt stoppvarvtal aktiveras

DynaStop®-funktionen om den finns Slutsteget blir darvid hogresistivt.

N&dstopp Drivenheten bromsas med nédstopprampen t14. Vid uppnatt stoppvarvtal aktiveras
DynaStop®-funktionen om den finns Slutsteget blir darvid hogresistivt.

Normalstopp Drivenheten bromsas langs den driftsmassigt installda rampen. Vid uppnatt stoppvarvtal
aktiveras DynaStop®-funktionen om den finns Slutsteget blir darvid hogresistivt.

15.3.3 Aterstillning av felmeddelanden
Ett felmeddelande kvitteras genom:
» Natfrankoppling och aterinkoppling
» Via styrsystem/PLC: Skicka kommandot "Felkvittering"

254 Systemhandbok — MOVIGEAR®-SNI




Driftstorningar och underhall [
Utvardera felmeddelanden

15

15.3.4 Fel — allmint (MOVIFIT®-SNI)
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Felkod MOVIFIT®-SNI, apparatfel
Beskrivning Méjlig orsak Atgérd
1 Reparationsomkopplare Reparationsomkopplare paverkad Kontrollera laget hos reparationsomkopp-
fran laren (arbetsbrytaren)
Switchad 24 V saknas Fel pa intern 24 V-matning Byt MOVIFIT®-SNI EBOX
Fel, "Positionerings- Ett fel foreligger i positioneringsfunktionen Detaljerad felbeskrivning i kapitlet "Fel,
funktion" positioneringsfunktion" (se sid 255)
6 Fel, "Drivenhet" Ett fel foreligger i drivenheten Detaljerad felbeskrivning i kapitlet "Fel,
drivenhet" (se sid 256)/ (se sid 258)
7 Fel, "Lokal buss" Intern busskommunikation stord » Verifiera installationen (sarskilt
skérmningeng@
* Byt MOVIFIT®-SNI EBOX
« Kontakta SEW-EURODRIVE-Service
9 Fel, "Faltbuss offline" Natverksforbindelse mellan styrsystem och « Kontrollera natverksforbindelsen
MOVIFIT®-SNI bruten +  Verifiera adresseringen av MOVIFIT®-SNI
*  Om ingen I6sningsméjlighet fungerar: Byt
MOVIFIT®-SNI EBOX
1 Fel, "Parameternedladd- Parametrarna i MOVIGEAR® skiljer sig fran Parameternedladdning kravs
ning kravs" dem i MOVIFIT®-SNI
12 "Nedladdning pagar" Aktuella parametrar éverfors till MOVIGEAR® | —
14 24 V-matning Spanningen hos 24 V-matning ligger inte inom |+  Verifiera eventuell extern 24Vmatning
tillatet omrade - Byt MOVIFIT®-SNI EBOX
15 Kortslutning, digitala 1/0 En eller flera digitala utgangar ar kortslutna Kontrollera utgangarna med avseende pa
kortslutning och Gverbelastning
255 Annat fel Annat fel Kontakta SEW-EURODRIVE-Service

15.3.5 Fel, positioneringsfunktioner

Felkod | Beskrivning Mojlig orsak Atgird
1 Fel, "Sekvensstyrning" Felaktig kommandoféljd i positionerings- Kontrollera kommandofoljd
funktion
2 Fel, "Gangtidsdvervakning" | Installd ramptid har dverskridits: » Installning av hastighets- och gangtids-
« Felaktig installning av hastighet och varden
gangtidsévervakning »  Kontrollera drivenheten med avseende pa
* Mekanisk blockering av transportobjekt mekanisk blockering
eller drivsystem « Kontrollera sensorteknik
« Defekt sensorteknik » Kontrollera drivenhetens funktion
»  Drivsystemavsnitt ur funktion
3 Fel, "Position passerad” « Felaktig installning av hastighet och « Installning av hastigheter och ramptider
ramptider « Kontrollera belastning och projektering
« For hég transportdrbelastning
4 Fel, "Position lamnad utan | Transportobjektet paverkat av externa krafter | —
kommando"
5 Fel, "Ogiltigt kommando fér | Felaktig kommando for positioneringsfunktion | Kontrollera styrning
positioneringsfunktion”
6 Fel, "Aktuell position ogiltig" | Vald position ogiltig Valj giltig position
10 Fel, "Positioneringsfunktion | Axelfunktionen ej parametersatt Parametersatt axelfunktion
ej initierad"
255 Annat fel Annat fel Kontakta SEW-EURODRIVE-Service
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15.3.6 Fel, drivenhet (utviarderas via UDP/IP-granssnittet)

Felkod Beskrivning Mojlig orsak Atgird
1 Fel, "Ogiltigt kommando" Felaktigt drivenhetskommando Kontrollera styrning
2 Fel, "Overstrém" + Defekt slutsteg Byt elektroniklock MOVIGEAR®
+ Kontakta SEW-EURODRIVE-
Service
3 Fel, "Overtemperatur" * Termisk 6verbelastning av * Minska lasten och/eller sakerstall
MOVIGEAR® tillracklig kylning
» Mekanisk blockering/tréghet i * Kontrollera visuellt om det fore-
drivsystemmekaniken kommer smuts eller blockering
4 Fel, "Frekvensomformare offline" | «  Natverkskommunikationen mellan « Kontrollera kabeldragningen
MOVIFIT®-SNI och en eller flera— |« Verifiera adresseringen av
MOVIGEAR®-drivenheter &r bruten MOVIGEAR®-drivenheter
+  Arbetsbrytaren pa MOVIFIT®-SNI (undvik dubbeladressering)
paverkad » \Verifiera natlysdioden pa
MOVIGEAR-®drivenheter:
Om den inte blinkar regelbundet
maste drivenheten aktiveras i
MOVIVISION®.
* Omingen |6sningsmojlighet fung-
erar: MOVIGEAR®-elektroniklock
» Kontrollera laget hos arbetsbrytaren
7 Fel, "Natspanning saknas" *  Spanningsmatning till * Kontrollera kabeldragningen
MOVIGEAR® bruten * Kontrollera Iaget hos arbetsbrytaren
*  Arbetsbrytaren pa MOVIFIT®-SNI pa MOVIFIT®-SNI
mandvrerad
8 Fel, "Omformare, internt" Internt elektronikfel Byt elektroniklock MOVIGEAR®
+ Kontakta SEW-EURODRIVE-
Service
9 Fel, "Initiering" Internt elektronikfel « Byt elektroniklock MOVIGEAR®
+ Kontakta SEW-EURODRIVE-
Service
10 Fel, "Andl&gesbrytare vanster" Andlagesgivare vanster utvirderas av— | —
MOVIGEAR® och &r aktiv
11 Fel, "Andlagesbrytare héger" Andlagesgivare héger utvarderas av — | —
MOVIGEAR® och &r aktiv
12 Fel, "Bromschopper" For hég mellankretsspanning i 4-kva- * Forlang retardationsrampen
drantdrift * Byt mekanisk drivenhet
*  Generatorisk effekt for hdg (utan elektroniklock)
»  Kortslutning i bromsmotstandskrets, | « Vid defekt bromschopper,
for hogresisistivt bromsmotstand byt elektroniklock
*  Bromschopper defekt
13 Fel, "Uz-6verspanning” For hog mellankretsspanning i Forlang retardationsrampen
2-kvadrantdrift
14 Fel, "N-6vervakning" Varvtalsregulator och/eller stromregu- * Minska lasten
lator arbetar vid regleromradets grans * Kontrollera strombegransning/
pa grund av mekanisk dverbelastning vridmomentbegransning
eller fasbortfall i nat eller motor. *  Foérlang rampen
* Kontrollera natfaserna
15 Fel, "TF-utlésare" *  Apparatfel * Byt mekanisk drivenhet
* Drivenheten 6verhettad, TF/TH har (utan elektroniklock)
I6st ut + Latdrivenheten svalna och aterstall
felet
18 Fel, "Motorskydd" *  Apparatfel » Byt elektroniklock
»  Drivenhet 6verbelastad » Latdrivenheten svalna och aterstall
felet
20 Fel, "Fasbortfall En eller flera faser saknas Kontrollera kablar och sakringar
21 Fel, "Apparatbelastning" Apparatbelastning (IxT-varde) > 125 % |+ Minska effektuttaget
*  Fo6rlang rampen
+ Anvand en stérre MOVIGEAR®
* Minska lasten
* Kontrollera visuellt om det fore-
kommer smuts eller blockering
22 Fel, "Kortslutning, utgang" Apparatfel * Byt mekanisk drivenhet

(utan elektroniklock)
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Felkod Beskrivning Mojlig orsak Atgird
100 Ospecificerat apparatfel hos Apparatfel » Byt elektroniklock
MOVIGEAR®-slav + Kontakta SEW-EURODRIVE-
Service
101 Reparationsomkopplare fran Arbetsbrytaren pa MOVIFIT®-SNI * Kontrollera Iaget hos arbetsbrytaren
mandvrerad pa MOVIFIT®-SNI
102 Switchad 24 V saknas Fel pa intern 24 V-matning Byt MOVIFIT®-SNI-EBOX
105 Fel, "Positioneringsfunktion” Axelfel foreligger Detaljerad felbeskrivning i kapitlet
"Fel, positioneringsfunktion"
(se sid 255)
106 Fel, "Drivenhet" Drivenhetsfel féreligger Kontakta SEW-EURODRIVE-Service
107 Fel, "Lokal buss" Intern busskommunikation stoérd » Kontrollera applikationstillval
med avseende pa fororening
Byt MOVIGEAR®-elektroniklock
109 Fel, "PLan offline" Natverkskommunikationen mellan * Kontrollera kabeldragningen
MOVIFIT®-SNI och en eller flera » Verifiera adresseringen av
MOVIGEAR®-drivenheter &r bruten MOVIGEAR®-drivenheter
(undvik dubbeladressering)
»  Verifiera natlysdioden pa
MOVIGEAR-®drivenheter:
Om den inte blinkar regelbundet
maste drivenheten aktiveras i
MOVIVISION®.
*  Om ingen I6sningsmojlighet fung-
erar: MOVIGEAR®-elektroniklock
111 Fel, "Parameternedladdning Parametrarna i MOVIGEAR® skiljer sig | Parameternedladdning kravs
kravs" fran dem i MOVIFIT®-SNI
112 Fel, "Overforing aktiv" Aktuella parametrar 6verfors till -
MOVIGEAR®
114 Fel, "24 V-matning" Spanningen hos 24 V-matning ligger « \Verifiera eventuell extern 24 V-mat-
inte inom tillatet omrade ning
« Byt MOVIFIT®-SNI EBOX
115 Kortslutning, digitala I/0 En eller flera digitala utgangar ar kort- Kontrollera utgangarna med avseende
slutna pa kortslutning och éverbelastning
120 Dubbel IP-adress Tva eller flera MOVIGEAR®-drivenheter  Verifiera adresseringen av

Systemhandbok — MOVIGEAR®-SNI
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15.3.7 Fel, drivenhet i MOVILINK®-format (utvirderas via anvindarspecifikt UDP/IP-grinssnitt eller
MOVIVISION®)

| spalten "Reaktion (P)" visas den fabriksinstallda felreaktionen. (P) betyder att reak-
tionen kan programmeras. Ytterligare information om detta finns i trycksaken:
"Expanded Parameterization and Diagnostics MOVIGEAR®-SNI".

Fel Subfel
Kod | Betydelse Reaktion (P) | Kod | Betydelse Mojlig orsak Atgird
00 Inget fel - - - - -
01 Overstrém Omedelbar | 0 Slutsteg » Kortslutning vid utgangen  «  Avhjalp kortslutningen
frankoppling 1 Unest kni I *  For stor motor *  Anslut mindre motor
ce-overvakning eller . pefekt slutsteg «  Om problemet ater-
unde.rspannlngsovgr- * Rampbegransning fran- kommer, kontakta SEW-
vakning av gate-driv- kopplad och installd EURODRIVE-Service
rutinen ramptid for kort +  Aktivera P 138 och/eller
forlang ramptiden
2 Fel i strommatning Internt programvarufel eller Aterstéll felet genom att
EMC-storning bryta och sluta matnings-
spanningen. Om felet ater-
kommer, kontakta SEW-
EURODRIVE-Service.
04 Broms- Omedelbar | 0 For hég mellankrets- *  Generatorisk effekt for * Forlang retardations-
chopper frankoppling spanning i 4-kvadrant- hog rampen
drift » Kortslutning i bromsmot- Byt mekanisk drivenhet
standskrets, for hogresi- (utan elektroniklock)
sistivt bromsmotstand * Vid defekt
*  Bromschopper defekt bromschopper, byt elek-
troniklock
06 Natfasbort- | Omedelbar | 0 For lag mellankrets- Fasbortfall Kontrollera natkabel
fall frankoppling spanning
07 Mellankrets- | Omedelbar | 0 For hog mellankrets- For hog mellankretsspanning = Foérléang retardationsrampen
dverspan- frankoppling 1 spanning i 2-kvadrant-
ning drift
08 Varvtals- Omedelbar | 0 Motorisk varvtalséver- Varvtalsregulator resp. strom- |«  Minska lasten
dvervakning | frankopp- vakning regulator arbetar vid regler- +  Oka installd fordroj-
ling (P) - omradets grans pa grund av ningstid (P501 resp.
2 Sfenrs;akt'?irr'fk varvials- mekanisk Gverbelastning eller P503)
9 fasbortfall i nat eller motor. + Kontrollera strombe-
3 Systemgrans "Arvarvtal" gransning/vridmoment-
éverskriden. begrénsning
Varvtalsdifferens mellan » Forlang ramperna vid
rampbérvérde och behov
arvarde for 2xramptid « Kontrollera natfaserna
stérre an den forvan-
tade efterslapningen.
16 Idrifttagning = Omedelbar | 512 Internt fel Internt fel Kontakta SEW-
frankoppling | till EURODRIVE-Service
520
10 IPOS-ILLOP ' Nodstopp 0 Ogiltigt IPOS- * Felaktigt kommando upp- | = Kontrollera och korri-
kommando tackt vid exekvering av gera vid behov innehallet
IPOSPIS®_programmet. i programminnet.
» Felaktiga forhallanden vid '+« Ladda in korrekt pro-
programutférande. gram i programminnet.
* Kontrollera programexe-
kveringen (se POSPUs®.
handboken)
11 Over- Noédstopp 1 For hég kylelementtem- | = Termisk dverbelastning * Minska lasten och/eller
temperatur | (P) peratur eller defekt tem- av omformaren sakerstall tillracklig
peratursensor * Mekanisk blockering/ kylning.
2 Overtemperatur, elek- troghet i drivsystemmeka- | Kont[ollera visuellt om
tronik ’ niken det forekommer smuts
roni eller blockering
14 Sensor Omedelbar | 0 Givaren ar inte » Kontaktdon for sensor * Kontrollera kontaktdon
frankoppling ansluten, givaren ar Oppnad for sensor pa anslut-
defekt, givarkort saknas | «  Givare defekt ningskortet
+ Kontakta SEW-
EURODRIVE-Service.
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Fel Subfel

Kod | Betydelse Reaktion (P) | Kod | Betydelse Mojlig orsak Atgird

17 System- Omedelbar | 0 Internt systemfel Omformarelektronik stord, ev. | Kontrollera jordanslutningar
stoérning frankoppling pa grund av EMC-inverkan. och skarmningar och for-

battra vid behov. Om felet
aterkommer, kontakta SEW-
EURODRIVE-Service.

18 System- Omedelbar | 69, Internt systemfel Omformarelektronik stérd Aterstéll felet genom att

stérning frankoppling | 101, bryta och sluta matnings-
200 spanningen. Om det ater-
till kommer, kontakta SEW-
204 EURODRIVE-Service.

25 Icke flyktigt | Snabbstopp | 1 till NV-minnesfel * Indikering KP = Fel pa «  Aterstéll fabriksinstall-
parameter- 10, mekanisk drivenhet ningen, gor aterstallning.
minne 15 * Indikering LP = Fel pa ¢ Om problemet ater-

elektroniklock kommer, kontakta SEW-
EURODRIVE-Service.
26 Extern plint = Nodstopp 1 Extern plint Extern felsignal inlast via pro- | Atgérda felorsaken och
P) grammerbar virtuell ingang. programmera om plinten
Méjlig kélla: processdata eller | vid behov.
applikationsmodul

30 Nodstopp Omedelbar | 1till 4 | Tidséverskridande, *  Motorn dverbelastad « Kontrollera projekte-

Timeout frankoppling nddstoppramp *  Nodstoppramp for kort ringen
« Foérlang nédstoppramp

31 TF/TH- Noédstopp 1,2 Fel, termiskt motor- Apparatfel Byt mekanisk drivenhet

utldésning P) skydd (utan elektroniklock)
3till 6 | Fel, termiskt motor- Motorn &verhettad, TF/TH har | Lat motorn svalna och ater-
skydd 16st ut stall felet

32 Spill, IPOS-  Nodstopp 0 Felaktigt IPOS-program | Programmeringsfel som Kontrollera och korrigera
index orsakar systeminternt spill IPOSPUS®.tjlampningspro-

grammet (se IPOSPUS®.
handboken).

37 System- Omedelbar | 0 Fel, "Watchdog-spill Fel i systemprogramvarans Aterstéll felet genom att
Watchdog frankoppling system" exekvering bryta och sluta matnings-

spanningen. Om felet ater-
kommer, kontakta SEW-
EURODRIVE-Service.

40 Boot-syn- Omedelbar | 1,2 Timeout vid Boot-syn- »  Fel vid boot-synkronise- Vid upprepad férekomst,
kronisering | frankoppling kronisering ring byt elektroniklock.

41 Watchdog- | Omedelbar | 0,16 Fel, Watchdog-timer Fel vid kommunikation mellan | Byt elektroniklock
tillval frankoppling systemprogramvara och till-

valsprogramvara
17 Fel, watchdog IPOS Watchdog i IPOSPIUs®. Kontrollera IPOS-pro-
programmet grammet

43 Remote- Snabb- 0 Kommunikationstimeout = Fel vid kommunikation via *  Applikationstillval
timeout stopp (P) pa applikationsgrans- applikationstillval felaktigt monterat

snitt * Kabelbrott, kontrollera

matningskabel

* Internt fel, applikations-
tillval, byt applikations-
tillval

*  Acyklisk kommunika-
tion, cyklisk kommunika-
tion

44 Apparat- Omedelbar | 0till4 | Fel, "Apparatbelastning” | « Apparatbelastning * Minska effektuttaget
belastning frankoppling - - (IxTvarde) > 125 % * Forlang rampen

6 Fel, UL-6vervakning - Om ovannamnda pro-
blem inte gar att atgarda,
installera en stérre
omformare.

* Minska lasten

*  Kontrollera visuellt om
det forekommer smuts
eller blockering

5 Internt maskinvarufel Byt elektroniklock
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Fel Subfel
Kod | Betydelse Reaktion (P) | Kod | Betydelse Mojlig orsak Atgérd
45 Initiering Omedelbar | 1 till Internt fel Apparatfel Byt elektroniklock
frankoppling | 10
14 Fel, elektroniklock Felaktig tilldelning omfor- Valj passande elektroniklock
mare/drivenhet

46 Intern Snabb- 0 Timeout, intern system- | Fel vid kommunikation via Byt elektroniklock
timeout i stopp (P) buss intern systembuss.
systembuss

50 Fel, intern Omedelbar | 1 Fel, intern matnings- Fel, intern matningsspanning | Byt elektroniklock
matnings- frankoppling spanning
spanning

52 Maskin- Omedelbar | 1,2 Fel, maskinstyrning Fel, maskinstyrning Aterstéll felet genom att
styrning frankoppling bryta och sluta matnings-

spanningen. Om felet ater-
kommer, kontakta SEW-
EURODRIVE-Service.

53 CRC-fel Omedelbar | 1till 8 | CRC-fel CRC-fel Byt elektroniklock

frankoppling

67 PDO-data- | Normal- 11till 3 A PDO-datatimeout PDO-datatimeout Byt elektroniklock
timeout stopp

69 Forvarning, ' Omedelbar | 1till 3 | Férvarning, évertempe- | Forvarning * Minska effektuttaget
Overtempe- | frankoppling ratur Overtemperatur « Foérlang rampen
ratur *  Om ovannamnda pro-

blem inte gar att atgarda,
installera en storre
omformare.

* Minska lasten

77 IPOS-kon- Inget 0 Ogiltigt kontrollord IPOS | Endast i driftsattet IPOSPIS®: |« Kontrollera den seriella

trollord Reaktion (P) »  Forsok har gjorts att stalla forbindelsen till extern
in ogiltigt automatiklage styrning.
(via extern styrning). + Kontrollera den externa
+  P916 = BUSSRAMP styrningens skrivvarden.
installd « Stall in P916 korrekt.

94 Apparat- Omedelbar | 1 till * Indikering KP = Fel pa «  Aterstéll fabriksinstall-
konfigura- frankoppling | 4, 11 drivenhet (utan elektronik- ningen, gor aterstallning.
tions-data till 12 lock) *  Om felet aterkommer,

* Indikering LP = Fel pa kontakta SEW-
elektroniklock EURODRIVE-Service.

97 Kopie- Omedelbar | 1 Avbrott i nedladdningen | «  Fel vid datadverféring *  Upprepa kopierings-
ringsfel frankoppling av en parametersats i procedur

apparaten +  Aterstéllleveranstillstand
(P802) och upprepa
kopieringsproceduren
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Fel Subfel
Kod | Betydelse Reaktion (P) | Kod | Betydelse Mojlig orsak Atgird
118 Fel pa driv- 4 Fel, "Frekvensomfor- * Natverkskommunika- « Kontrollera kabeldrag-
system mare offline" tionen mellan MOVIFIT®- ningen
SNI och en eller flera « Verifiera adresseringen
MOVIGEAR®-drivenheter av MOVIGEAR®-driven-
ar bruten heter (undvik dubbel-
*  Arbetsbrytaren pa adressering)
MOVIFIT®-SNI paverkad ¢ Verifiera natlysdioden
pa MOVIGEAR®-driven-
heter: Om den inte
blinkar regelbundet
maste drivenheten akti-
veras i MOVIVISION®.
«  Om ingen I6sningsmoj-
lighet fungerar:
MOVIGEAR®-
elektroniklock
« Kontrollera laget hos
arbetsbrytaren
Reserverad Reserverad Reserverad
Reserverad Reserverad Reserverad
Fel "Natspanning *  Spanningsmatning till *  Kontrollera kabeldrag-
saknas MOVIGEAR® bruten ningen
*  Arbetsbrytaren pa » Kontrollera laget hos
MOVIFIT®-SNI paverkad arbetsbrytaren pa
MOVIFIT®-SNI
8 Fel "Omformare, internt" | Internt elektronikfel » Byt elektroniklock
MOVIGEAR®
« Kontakta SEW-
EURODRIVE-Service
9 Fel "Initiering" Internt elektronikfel * Byt elektroniklock
MOVIGEAR®
+ Kontakta SEW-
EURODRIVE-Service
10 Fel "Andlagesbrytare Andlagesgivare vanster utvar- | —
vanster" deras av MOVIGEAR® och &r
aktiv
11 Fel "Andlagesbrytare Andlagesgivare vanster utvar- | —
hoger" deras av MOVIGEAR® och &r
aktiv
100 Ospecificerat appa- Apparatfel + Byt elektroniklock

ratfel hos MOVIGEAR®-
slav

Kontakta SEW-
EURODRIVE-Service

101
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lare fran

Arbetsbrytaren pa MOVIFIT®-
SNI mandvrerad

Kontrollera laget hos
arbetsbrytaren pa
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Fel Subfel
Kod | Betydelse Reaktion (P) | Kod | Betydelse Mojlig orsak Atgird
118 Fel pa 102 Switchad 24 V saknas Fel pa intern 24V-matning Byt MOVIFIT®-SNI-EBOX
drivsystem 105 Fel "Positionerings- Fel i positioneringsfunktion Detaljerad felbeskrivning i
funktion" foreligger kapitlet "Fel, positionerings-

funktion" (se sid 255)

107 Fel "Lokal buss" Intern busskommunikation « Kontrollera applikations-
stord tillval med avseende pa
férorening

« Byt MOVIGEAR®-elek-
troniklock

109 Fel "PLan offline" Natverkskommunikationen « Kontrollera kabeldrag-
mellan MOVIFIT®-SNI och ningen
en eller flera MOVIGEAR®- « Verifiera adresseringen
drivenheter ar bruten av MOVIGEAR®-driven-
heter (undvik dubbel-
adressering)

« Verifiera natlysdioden
pa MOVIGEAR-®driven-
heter: Om den inte
blinkar regelbundet
maste drivenheten akti-
veras i MOVIVISION®.

«  Om ingen I6sningsmoj-
lighet fungerar:
MOVIGEAR®-
elektroniklock

111 Fel "Parameternedladd- = Parametrarna i MOVIGEAR® Parameternedladdning kravs
ning kravs" -skiljer si%frén dem i
MOVIFIT-SNI
112 Fel "Overféring aktiv" Aktuella parametrar éverfors -
till MOVIGEAR®
114 Fel "24V-matning" Spanningen hos 24V-matning « Kontrollera eventuell
ligger inte inom tillatet omrade extern 24V-matning

+ Byt MOVIFIT®-SNI

EBOX
115 Kortslutning, digitala En eller flera digitala utgangar | Kontrollera utgadngarna med
I/0 ar kortslutna avseende pa kortslutning
och dverbelastning
120 Dubbel IP-adress Tva eller flera MOVIGEAR®- | Verifiera adresseringen av
drivenheter har samma appa- MOVIGEAR®-drivenheter
ratadress (DIP-omkopplar- (DIP-omkopplarlage)
lage)
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15.4 SEW-EURODRIVE-Service

15.4.1 Skicka in omformaren for reparation

Om ett fel inte kan atgardas, kontakta serviceavdelningen vid SEW-EURODRIVE
(se kapitlet "Adresslista").

Vid kontakt med SEW-Elektronikservice skall alltid servicekodens siffror anges sa att
var serviceavdelning kan hjalpa till pa basta satt.

Om apparaten skickas till tillverkaren skall foljande anges:

» Tillverkningsnummer (se markskylt)

» Typbeteckning

* Apparatutforande

» Kort tillampningsbeskrivning (driftsfall, styrning via plintar eller seriellt)
» Beskrivning av felet

* Omstandigheterna da felet upptrader

» Egna asikter om felorsaken

+ Ovanliga handelser etc. som har foregéatt felet

15.5 Langtidsforvaring

Vid langtidsforvaring av apparaten, spanningssatt den under 5 minuter med ett intervall
pa 2 ar. Annars forkortas apparatens livslangd.

Procedur i handelse av forsummat underhall:

I omformaren finns elektrolytkondensatorer som aldras i spanningslost tillstand. Detta
kan medféra skador pa kondensatorerna om apparaten ansluts direkt till natspanning
efter en langre tids lagring. Vid férsummat underhall rekommenderar SEW-
EURODRIVE att natspanningen langsamt okas till sitt nominella varde. Detta kan t.ex.
ske med hjalp av en reglertransformator, vars utspanning stélls in i enlighet med foljande
tabell. Efter denna regenerering kan apparaten omgaende sattas i drift, eller lagras
ytterligare med korrekt underhall.

Foljande nivaer rekommenderas:

400/500 V AC-apparater:

+ Steg 1: 0 V AC till 350 V AC inom nagra sekunder
» Steg 2: 350 V AC under 15 minuter

+ Steg 3: 420 V AC under 15 minuter

+ Steg 4: 500 V AC under 1 timme

OBS!
pY Beakta dessutom de nddvandiga atgarderna for langtidsférvaring av mekanisk
1 MOVIGEAR®-drivenhet i kapitlet "Tekniska data/Langtidsférvaring” (se sid 29).
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15.6 Atervinning
Gallande foreskrifter skall foljas: Ta hand om kasserat material allt efter beskaffenhet
och géllande féreskrifter som t ex:
+ Stalskrot:
— Vaxelhusdelar
— Kugghjul
— Axlar
— Rullningslager
— Gjutgods (om detta inte samlas in separat)
» Elektronikskrot (kretskort)
» Plast (kapslingar), plat, koppar etc.
Forbrukad olja skall tas om hand enligt géllande foreskrifter.
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16 Inspektion och underhall
16.1 Matning av drifttimmar

Som hjalpmedel fér planering av inspektions- och underhallsarbeten erbjuder
MOVIGEAR® méjligheten att utlasa antalet drifttimmar. Gor pa foljande satt for att visa
antalet drifttimmar:

1. VAlj "Diagnostics" i MOVIVISION®-uppgiftsfonstret (se sid 167).

2. Valj noden for apparaten (MOVIFIT®-SNI), till vilken o6nskad drivenhet
(MOVIGEAR®-SNI) ar ansluten.

3. Valj dar noden "MOVIFIT® SNI diagnostics/Drive diagnostics".
4. Val;j fliken for 6nskad drivenhet.

Foljande vy visas, vilken kan anvandas for avlasning av antal drifttimmar pa fliken
"Device data" [1] i faltet "Enable hours" [2]:

Fliken "Device data"

- rovvivisions plant vanalaation =lax
e 1
#o1 . p—— "
" !!JLL\«,-.» - 3
A bl Larkomss OWVELTR- S » Lok - el B
it i | Orve-MGO ' DENS.MGY, ' DVIve - DFMe XN, Orive-DFVe JOOL '\ DYIvG - DYe XK Drive -Drve 100 11>
[ MOAOEARS Saperstics L
[ Drives dagrestics Errar List .
[E] Postions dagnasses L | desription
[ pusmeonton
S R s [1]
device family MOVIDEAR rated curment 2A
gevice hpe [oazzs0s riMax 2000 Limin
anice varant I FiOLrE 1 watad —— [2]
radio interference suppr. 1,00 Arireeare wershon 18218709
supply witage 0 Version 10
mokat powe [ rulgase 4

811426571

[1] Fliken "Device data"
[2] Féltet "Enable hours"
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Inspektions- och underhallsintervall

Foljande tabell visar inspektions- och underhallsintervall for MOVIGEAR®:

Tidsintervall

3000 driftstimmar, dock minst varje
halvar

Rekommendation:
10 000 drifttimmar™)

Vad skall géras?

Lyssna pa driftljudet efter eventuella
lagerskador

Vem far utfora
arbetet?

Fackpersonal hos kund

Vid lagerskador Lat SEW-
EURODRIVE-Service byta lager

SEW-EURODRIVE-
Service

Visuell kontroll av tatningarna med
avseende pa lackage

Fackpersonal hos kund

Vid lackage hos utgaende axeltatning:
Byt axeltatningsring

Fackpersonal hos kund

Vid lackage pa andra platser: Kontakta
SEW-EURODRIVE-Service.

Vid vaxlar med momentarm: Kontrol-
lera gummibuffert och byt vid skador

Lat SEW-EURODRIVE-Service
inspektera motorn.

SEW-EURODRIVE-
Service

Fackpersonal hos kund

SEW-EURODRIVE-
Service

MOVIGEAR® 3r langtidssmord.
Beroende pa driftsférhallanden och
oljetemperatur, med hogst 5 ars inter-
vall (se kapitlet "smorjmedel-bytesin-
tervall"), maste oljan bytas.

Olika (beroende pa yttre omstandig-

heter)

Byt syntetolja

Byt axeltatningsring (satt inte den nya
ringen i samma spar som den gamla)

Battra och férnya vid behov yt-/korro-
sionsskyddsskiktet

Fackpersonal hos kund

Fackpersonal hos kund

Fackpersonal hos kund

1) Forslitningstiderna paverkas av manga faktorer och kan vara korta. Inspektions- och underhallsintervallen
maste bestdmmas individuellt enligt projekteringsunderlagen, av anlaggningstillverkaren.
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16.3 Intervall for smorjmedelsbyte

Foljande bild visar oljebytesintervall for MOVIGEAR® vid normala omgivningsférhal-

landen:
30000
[h]
A 25000
20000
[ ]
15000
[1]
100009
5000
0
70 80 90 100 110 115 120
[2] > [°Cl
75383179

[1] Drifttimmar
[2] Kontinuerlig oljebadtemperatur
[3] CLP HC/HCE
[4] CLP/HLP/E
Genomsnittligt varde per oljetyp vid 70 °C
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3&

16.4 Inspektions- och underhallsarbeten p& MOVIGEAR®-drivenhet
16.4.1 Férberedelse for inspektions- och underhallsarbeten pa MOVIGEAR®

Fore inspektions-/och underhallsarbeten pa MOVIGEAR® beakta féljande:

Klamrisk pa grund av oavsiktlig start av drivsystemet och fara pa grund av elektrisk
spanning.

Farliga spanningar kan finnas kvar i upp till 10 minuter efter franskiljning av natspan-
ningen.
Ddodsfall eller svara skador.

* Innan arbetet inleds, gér omformare MOVIGEAR®-drivenheten spanningslés och
sakra mot oavsiktlig aterinkoppling!

» Vanta sedan i minst 10 minuter.

Varning for brannskador pa grund av het drivenhet och het vaxelolja.
Svéra skador.

+ Lat drivenheten svalna fore ingrepp!

» Avstangningsskruv och avluftningsventil.

+ Vaxeln maste dock fortfarande vara varm, eftersom kall olja &r sa trogflytande att
den ar svar att tomma ut ur vaxeln.

STOPP!

Val av MOVIGEAR®-drivenhet.

Risk for utrustningsskador!

» Locket far endast 6ppnas av SEW-EURODRIVE-Service.

® ® B P

268

STOPP!

Pafylining med fel typ av vaxelolja kan medféra att smorjeffekten uteblir.

Risk for utrustningsskador!

» Syntetiska smoérjmedel far inte blandas med varandra och inte heller med mineral-
oljebaserade smérjmedel!

* Som smorjmedel anvands syntetiska standardoljor.
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16.4.2 Oljebyte

A VARNING!

Varning for brénnskador pa grund av het drivenhet och het vaxelolja.
Svara skador.

Lat drivenheten svalna fore ingrepp!
Avstangningsskruv och avluftningsventil.

Véaxeln maste dock fortfarande vara varm, eftersom kall olja ar sa trogflytande att
den &r svar att tdmma ut ur vaxeln.

. Folj ovillkorligen anvisningarna i kapitlet "Férberedelse for inspektions- och under-

hallsarbeten pa MOVIGEAR®" (se sid 268).

Demontera MOVIGEAR®-drivenheten fran anlaggningen. Annars kan oljebyte inte
genomféras.

. SEW-EURODRIVE rekommenderar att oljan slapps ut i féljande position:

[1] [2] [3]

815010571

Placera en tillrackligt stor behallare under oljeavtappningsskruven [2].

Ta bort det undre skruvliocket [2] resp. den dar inskruvade avluftningsventilen
(beroende pa byggform, se byggformsbladet).

. Oljan rinner ut lattare om det 6vre skruvlocket [3] resp. den dar inskruvade avluft-

ningsventilen tas bort (instrémning av luft).

. Slapp ut oljan. Resterande volym i drivenheten [1] maste sugas ut helt med lamplig

anordning.
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8. SEW-EURODRIVE rekommenderar att ny olja fylls pa i féljande lage:

9y

W22

815012235

9. Fyll pa ny olja av samma typ via det nedre halet [1].

Oljepafyliningen férenklas om den 6vre avluftningsskruven [3] resp. den dar inskru-
vade avluftningsventilen tas bort (tillater utstrémning av undantrangd luft).

Vilken volym olja som skall fyllas pa framgar av markskylten eller, utgaende fran
byggformen, kapitlet "Pafyliningsmangder fér smoérjmedel” (se sid 34).

STOPP!

Fel typ av vaxelolja kan medféra att smorjeffekten uteblir.
Risk for utrustningsskador!

» Syntetiska smoérjmedel far inte blandas med varandra och inte heller med mineral-
oljebaserade smérjmedel!

» Som smdrjmedel anvands syntetiska standardoljor.

10.Skruva in den 6vre och nedre pluggen resp. avluftningsventilen pa nytt. Beroende pa
vald byggform, observera byggformsbladet (se sid 33).

11.Béttra och férnya vid behov yt-/korrosionsskyddsskiktet.
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16.4.3 Byt axeltdtningsring

STOPP!
Axeltatningsringarna kan skadas om de monteras vid temperatur under 0 °C.
Risk for utrustningsskador.

Forvara axeltatningsringarna vid temperatur éver 0 °C.
Varm vid behov axeltatningsringarna fére montering.

1.

¢}

Faolj ovillkorligen anvisningarna i kapitlet "Forberedelse for inspektions- och under-
hallsarbeten pa MOVIGEAR®" (se sid 268).

. Demontera MOVIGEAR®-drivenheten fran anlaggningen.
. Vid byte av axeltatningsringarna, se till att det, allt efter utférande, finns ett tillrackligt

fettforrad mellan smutslappen och tatningslappen.

. Vid anvandning av dubbla axeltétningsringar skall mellanrummet fyllas till en tred-

jedel med fett.
Byt axeltatningsring (satt inte den nya ringen i samma spar som den gamia).
Battra och férnya vid behov yt-/korrosionsskyddsskiktet.

16.4.4 Malning av MOVIGEAR®-drivenhet

Folj ovillkorligen anvisningarna i kapitlet "Forberedelse for inspektions- och underhalls-
arbeten pa MOVIGEAR®" (se sid 268).

STOPP!

Avluftningsventiler och axeltatningsringar kan skadas vid malning och battringsmal-
ning.

Risk for utrustningsskador.

Ytorna maste vara rena och fettfria.

Avluftningsventiler och skyddslappen pa axeltatningsringarna maste skyddas med
maskeringstejp vid malning.

Avlagsna maskeringstejpen efter avslutad malning.
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17 Adresslista

Tyskland
Huvudkontor Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Fabrik Ernst-Blickle-Stralle 42 Fax +49 7251 75-1970
Forséljning D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Boxadress sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal
Service Mitt SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710
Competence Ernst-Blickle-StralRe 1 Fax +49 7251 75-1711
Center D-76676 Graben-Neudorf sc-mitte@sew-eurodrive.de
Nord SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Alte Ricklinger Strafle 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (vid Hannover) sc-nord@sew-eurodrive.de
Ost SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (vid Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Syd SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralRe 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (vid Miinchen) sc-sued@sew-eurodrive.de
Vast SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstrale 1 Fax +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld (vid Dusseldorf) sc-west@sew-eurodrive.de
Elektronik SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-Stralle 42 Fax +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal sc-elektronik@sew-eurodrive.de
Drive Service Hotline / 24-h-telefonberedskap +49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357
Adresser till 6vriga serviceverkstader i Tyskland 6versands pa begaran.
Frankrike
Fabrik Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Forséljning 48-54, route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Service B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Fabrik Forbach SEW-EUROCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
Zone Industrielle
Technopole Forbach Sud
B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex
Montering Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Forséljning Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Service 62, avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +334 721537 00
Parc d'Affaires Roosevelt Fax +334721537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 164 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
Adresser till 6vriga serviceverkstader i Frankrike 6versénds pa begéran.
Algeriet
Forséljning Alger Réducom Tel. +213 21 8222-84
16, rue des Fréres Zaghnoun Fax +213 21 8222-84
Bellevue El-Harrach reducom_sew@yahoo.fr
16200 Alger
Argentina
Montering Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Forséljning Centro Industrial Garin, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
Service Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar

1619 Garin

http://www.sew-eurodrive.com.ar

Systemhandbok — MOVIGEAR®-SNI




Adresslista

17

Australien
Montering Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Forséljning 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Service Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Belgien
Montering Bryssel SEW Caron-Vector S.A. Tel. +32 10 231-311
Forséljning Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Service B-1300 Wavre http://www.sew-eurodrive.be
info@caron-vector.be
Service Industrivaxlar SEW Caron-Vector S.A. Tel. +32 84 219-878
Competence Rue de Parc Industriel, 31 Fax +32 84 219-879
Center BE-6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be
Brasilien
Fabrik Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 6489-9133
Forséljning Avenida Amancio Gaiolli, 152 - Rodovia Fax +55 11 6480-3328
Service Presidente Dutra Km 208 http://www.sew-eurodrive.com.br
Guarulhos - 07251-250 - SP sew@sew.com.br
SAT - SEW ATENDE - 0800 7700496
Adresser till 6vriga serviceverkstader i Brasilien 6versands pa begaran.
Bulgarien
Forsaljning Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@fastbg.net
Chile
Montering Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Forséljning Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Service Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Boxadress
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Colombia
Montering Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Forséljning Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Service Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sewcol@sew-eurodrive.com.co
Danmark
Montering Koépenhamn SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Forséljning Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Service DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Egypten
Forséljning Kairo Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 + 1 23143088
Service for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757
33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo http://www.copam-egypt.com/
copam@datum.com.eg
Elfenbenskusten
Forsaljning Abidjan SICA Tel. +225 2579-44

Ste industrielle et commerciale pour I'Afrique
165, Bld de Marseille
B.P. 2323, Abidjan 08

Fax +225 2584-36
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Estland
Forsaljning Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Fax +372 6593231
EE-75301 Peetri kila, Rae vald, Harjumaa veiko.soots@alas-kuul.ee
Finland
Montering Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Forséljning Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Service FIN-15860 Hollola 2 sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Fabrik Karkkila SEW Industrial Gears OY Tel. +358 201 589-300
Montering Valurinkatu 6 Fax +358 201 589-310
Service FIN-03600 Karkkila sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Gabon
Forséljning Libreville Electro-Services Tel. +241 7340-11
B.P. 1889 Fax +241 7340-12
Libreville
Grekland
Forséljning Athen Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
Service 12, Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136, GR-18545 Piraeus http://www.boznos.gr
info@boznos.gr
Hong Kong
Montering Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 2 7960477 + 79604654
Forséljning Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 2 7959129
Service Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Indien
Montering Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 265 2831086
Forsaljning Plot No. 4, GIDC Fax +91 265 2831087
Service POR Ramangamdi « Vadodara - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Gujarat sales@seweurodriveindia.com
subodh.ladwa@seweurodriveindia.com
Irland
Forséljning Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Service 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 http://www.alperton.ie
Israel
Forséljning Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
Italien
Montering Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Forséljning Via Bernini, 14 Fax +39 02 96 799781
Service 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
sewit@sew-eurodrive.it
Japan
Montering lwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Forséljning 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373814
Service Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp

Shizuoka 438-0818

sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
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Kamerun
Forséljning Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137
Rue Drouot Akwa Fax +237 33 431137
B.P. 2024
Douala
Kanada
Montering Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Forséljning 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Service Bramalea, Ontario L6T3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
marketing@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
7188 Honeyman Street Fax +1 604 946-2513
Delta. B.C. V4G 1 E2 marketing@sew-eurodrive.ca
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Fax +1 514 367-3677
LaSalle, Quebec H8N 2V9 marketing@sew-eurodrive.ca
Adresser till dvriga serviceverkstader i Kanada 6versands pa begaran.
Kina
Fabrik Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montering No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25322611
Forséljning Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
Service http://www.sew-eurodrive.cn
Montering Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Forséljning 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Service Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267891
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological shenyang@sew-eurodrive.cn
Development Area
Shenyang, 110141
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478398
10A-2, 6th Road Fax +86 27 84478388
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA
430056 Wuhan
Adresser till vriga serviceverkstader i Kina dversands pa begaran.
Korea
Montering Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Forséljning B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Service 1048-4, Shingil-Dong http://www.sew-korea.co.kr
Ansan 425-120 master@sew-korea.co.kr
Busan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
No. 1720 - 11, Songjeong - dong Fax +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270
Kroatien
Forsaljning Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Service PIT Erdody 4 Il Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Lettland
Forséljning Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com

info@alas-kuul.com
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Libanon
Forséljning Beirut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 4947-86
B. P. 80484 +961 1 4982-72
Bourj Hammoud, Beirut +961 3 2745-39
Fax +961 1 4949-71
gacar@beirut.com
Litauen
Forséljning Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Nauijoji 19 Fax +370 315 56175
LT-62175 Alytus info@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.lt
Luxemburg
Montering Bryssel CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 10 231-311
Forséljning Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Service B-1300 Wavre http://www.sew-eurodrive.lu
info@caron-vector.be
Malaysia
Montering Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Forséljning No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Service 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Marocko
Forséljning Casablanca Afit Tel. +212 22618372
5, rue Emir Abdelkader Fax +212 22618351
MA 20300 Casablanca ali.alami@premium.net.ma
Mexiko
Montering Queretaro SEW-EURODRIVE MEXIKO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300
Forsaljning SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
Service Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Queretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Queretaro, Mexico
Nederlanderna
Montering Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700
Forséljning Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Service NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam
Norge
Montering Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Forséljning Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
Service N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Nya Zeeland
Montering Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Forséljning P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Service 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Peru
Montering Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Forséljning S.A.C. Fax +51 1 3493002
Service Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe

Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima

sewperu@sew-eurodrive.com.pe
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SLO - 3000 Celje

Polen
Montering todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 67710-90
Forséljning ul. Techniczna 5 Fax +48 42 67710-99
Service PL-92-518 todz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
24-timmarsservice Tel. +48 602 739 739
(+48 602 SEW SEW)
sewis@sew-eurodrive.pl
Portugal
Montering Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Forséljning Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Service P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Ruménien
Forséljning Bukarest Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Service str. Madrid nr.4 Fax +40 21 230-7170
011785 Bucuresti sialco@sialco.ro
Ryssland
Montering St. Petersburg ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142
Forséljning P.O. Box 36 Fax +7 812 3332523
Service 195220 St. Petersburg Russia http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
Schweiz
Montering Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Forséljning Jurastrasse 10 Fax +41 61 417 1700
Service CH-4142 Miinchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Senegal
Forsaljning Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar
Serbien
Forséljning Belgrad DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244 /
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC KoSum, IV floor Fax +381 11 347 1337
SCG-11000 Beograd office@dipar.co.yu
Singapore
Montering Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Forséljning No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Service Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Slovakien
Forséljning Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 49595201
Rybni¢na 40 Fax +421 2 49595200
SK-83554 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513
ul. Vojtecha Spanyola 33 Fax +421 41 700 2514
SK-010 01 Zilina sew@sew-eurodrive.sk
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Fax +421 48 414 6566
SK-97411 Banska Bystrica sew@sew-eurodrive.sk
Slovenien
Forséljning Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Service Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21

pakman@siol.net
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Spanien
Montering Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Forséljning Parque Tecnoldgico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
Service E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es
Storbritannien
Montering Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Forséljning Beckbridge Industrial Estate Fax +44 1924 893-702
Service P.O. Box No.1 http://www.sew-eurodrive.co.uk
GB-Normanton, West- Yorkshire WF6 1QR info@sew-eurodrive.co.uk
Sverige
Montering Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442 00
Forséljning Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442 80
Service S-55303 Jonképing http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 Joénkdping info@sew-eurodrive.se
Sydafrika
Montering Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
Forséljning Eurodrive House Fax +27 11 494-3104
Service Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Aeroton Ext. 2 dross@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Capetown SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens dswanepoel@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaceo Place Fax +27 31 700-3847
Pinetown dtait@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Thailand
Montering Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Forsaljning 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Service Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
Tjeckiska republiken
Forsaljning Prag SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 255 709 601
Business Centrum Praha Fax +420 220 121 237
Luzna 591 http://www.sew-eurodrive.cz
CZ-16000 Praha 6 - Vokovice sew@sew-eurodrive.cz
Tunisien
Forséljning Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 71 4340-64 + 71 4320-29
5, Rue El Houdaibiah Fax +216 71 4329-76
1000 Tunis tms@tms.com.tn
Turkiet
Montering Istanbul SEW-EURODRIVE Tel. +90 216 4419164, 3838014,
Forséljning Hareket Sistemleri San. ve Tic. Ltd. Sti. 3738015
Service Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 Fax +90 216 3055867
TR-34846 Maltepe ISTANBUL http://www.sew-eurodrive.com.tr
sew@sew-eurodrive.com.tr
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Ukraina
Forséljning Dnepropetrovsk SEW-EURODRIVE Tel. +380 56 370 3211
Service Str. Rabochaja 23-B, Office 409 Fax +380 56 372 2078
49008 Dnepropetrovsk http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
Ungern
Forsaljning Budapest SEW-EURODRIVE Kit. Tel. +36 1 437 06-58
Service H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 office@sew-eurodrive.hu
USA
Fabrik Greenville SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Montering 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Forséljning P.O. Box 518 Fax Manuf. +1 864 439-9948
Service Lyman, S.C. 29365 Fax Ass. +1 864 439-0566
Telex 805 550
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Montering San Francisco SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
Forséljning 30599 San Antonio St. Fax +1 510 487-6433
Service Hayward, California 94544-7101 cshayward@seweurodrive.com
Philadelphia/lPA SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Pureland Ind. Complex Fax +1 856 845-3179
2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Dayton SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Fax +1 937 440-3799
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Dallas SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Adresser till 6vriga serviceverkstader i USA 6versénds pa begaran.
Venezuela
Montering Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Forséljning Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275
Service Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
Vitryssland
Forsaljning Minsk SEW-EURODRIVE BY Tel.+375 (17) 298 38 50
RybalkoStr. 26 Fax +375 (17) 29838 50
BY-220033 Minsk sales@sew.by
Osterrike
Montering Wien SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Forséljning Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Service A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at

sew@sew-eurodrive.at
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