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Vseobecné upozornenia
Struktura bezpecnostnych upozorneni

1 VSeobecné upozornenia
1.1 Struktara bezpeénostnych upozorneni

Piktogram

>

Bezpecnostné upozornenia v tomto navode maju nasledujuce usporiadanie:

A SIGNALNE SLOVO!

Druh a zdroj nebezpecenstva.
Mozny(é) dosledok/désledky pri nereSpektovani.
» Opatrenie(a) na odvratenie nebezpecenstva.

Piktogram Signalne slovo Vyznam Nasledky pri
nereSpektovani
Priklad: A (=14 d LS \EJ VeI Bezprostredne hroziace nebezpe- | Smrt alebo tazké poranenia
Censtvo
{ E MozZna nebezpecna situacia Smrt alebo tazké poranenia
Nebezpecenstvo
vSeobecne
. A POZOR! MozZna nebezpecna situécia Lahké poranenia
Osobitné
nebezpecenstvo,
napr. zasah elektrickym
prudom
STOP! Nebezpecenstvo vzniku vecnych | PoSkodenie systému pohonu alebo
/s \ Skod jeho okolia
UPOZORNENIE Uzito¢né informacie alebo tip.
[ ] Urah¢uje zaobchadzanie
1 so systémom pohonu.

1.2  Naroky vyplyvajuce z ruéenia

Dodrziavanie navodu na obsluhu je predpokladom pre bezporuchovu prevadzku a spl-
nenie pripadnych narokov vyplyvajucich z ru€enia. Navod na obsluhu si preto preditajte
pred pouzivanim zariadenia!

Zabezpecte, aby tento navod bol v Citatefnom stave dostupny pracovnikom zodpoved-
nym za zariadenie a za jeho prevadzku, ako aj pracovnikom, ktori pracuju na zariadeni
na vlastnu zodpovednost.

1.3  Vylucenie zodpovednosti

ReSpektovanie navodu na obsluhu je zakladnym predpokladom bezpec¢nej prevadzky
MOVIFIT®-SC alebo -FC, ako aj na dosiahnutie uvedenych vlastnosti produktu a vyko-
novych znakov. Za Skody na zdravi osdb, vecné Skody alebo $kody na majetku, ktoré
vzniknu kvéli nedodrziavaniu navodu na obsluhu, neprebera SEW-EURODRIVE Ziadne
ruCenie. Zodpovednost za vecné $kody je v takychto pripadoch vyluéena.
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VSeobecné upozornenia
Suvisiaca dokumentéacia

1.4 Savisiaca dokumentacia

* Tento dokument nenahradza podrobny navod na obsluhu!

» InStal4ciu a uvedenie do prevadzky moze vykonavat' len odborny elektrotechnicky
personal pri dodrzani bezpe&nostnych predpisov a navodu na obsluhu MOVIFIT®-
SC alebo -FC a prirucky MOVIFIT® funkéna troveri "Technology".

Dodatok k navodu na obsluhu — MOVIFIT®-SC/FC vo vyhotoveni SBus slave




Konstrukcia zariadenia
EBOX (aktivna elektronicka jednotka) vo vyhotoveni "SBus slave"

2 Konstrukcia zariadenia
2.1 EBOX (aktivna elektronicka jednotka) vo vyhotoveni "SBus slave"”

MOVIFIT®-SC/FC-EBOX vo vyhotoveni ako SBus slave je uzavreta elektronicka jednot-
ka so 4 digitalnymi vstupmi a integrovanym motorovym spinacom alebo frekvenénym
meni¢om bez rozhrania prevadzkovej zbernice:

(1]

(2]

61089AXX

[A] Konatrukéna verkost 1: MOVIFIT®-SC a MOVIFIT®-FC 0,37 az 1,5 kW
[B] Konstrukéna verkost 2: MOVIFIT®-FC 2,2 az 4 kW

[1] Centralny otvaraci/zatvaraci mechanizmus

[2] Prevadzkové LED pre digitalne vstupy (popisovatelné) a stav zariadenia
[3] Spojenie s pripajacim boxom

[4] DIP prepina¢ S10 pre funkcie zariadenia

[5] DIP prepina¢ S11 pre adresu SBus slave
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Konstrukcia zariadenia

Typové oznalenie

2.2 Typové oznacenie

Priklad typového
Stitka EBOX

MTF11A015-503-Z210A-00

L

Vyhotovenie EBOX

MOVIFIT®-SC (MTS)
00 = séria
A = stav konstrukcie

Funké&na uroven

0 = bez
Komunikacia
Z1 = SBUS slave

Spodsob pripojenia

3 = 3-fazovy

Pripajacie napatie
50 = AC 380...500 V

Vykon jednotky

MOVIFIT®-SC (MTS)
015 = 1,5kw
040 = 4,0kw
Verzia A

Konstrukény rad

1

= §tandard
12 =

HygenicPus

Typ jednotky

S
F

MT = typovy rad MOVIFIT®
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Vyhotovenie EBOX
MOVIFIT®-FC (MTF)

00 = DT/DV motory
+ DZ motory
01 = DT/DV motory

+ DAS motory

Vykon jednotky
MOVIFIT®-FC (MTF)

003 = 0,37 kW
005 = 0,55kw
007 = 0,75kw
011 = 1,1kW
015 = 1,5kW
022 = 2,2kW
030 = 3,0kwW
040 = 4,0kW

MOVIFIT®-sC (spustac¢ motora)
MOVIFIT®-FC (frekvenény menic)




Elektricka inStalacia
ABOX so svorkami a kablovymi priechodkami "MTA...-S02.-...-00"

3 Elektricka instalacia
UPOZORNENIE
Tato kapitola popisuje obsadenie pripojok MOVIFIT®-SC alebo -FC v spojeni s vyho-
i tovenim ako "SBus slave".
Bezpodmienelne dodrziavajte navod na obsluhu MOVIFIT®-SC alebo -FC, zvlast
v fiom obsiahnuté bezpe€nosté a vystrazné upozornenia.
3.1 ABOX so svorkami a kablovymi priechodkami "MTA...-S02.-...-00"
3.1.1 Siet'ova svorka X1

A NEBEZPECENSTVO!

Servisny spina¢ odpaja od siete len zabudovany frekvenény meni¢/spina¢ motora.
Svorky MOVIFIT® su nadalej pod napatim.

Smrt alebo najtazsie poranenia zasahom elektrickym prudom.

« MOVIFIT® odpojte od napatia vhodnym externym vypinacim zariadenim a pred ot-
vorenim svorkovnicovej skrinky po€kajte najmenej 1 minutu.

X30
X1 )I(g = X81 X29
o X45 X25
X31
%%% X91
X20
©/0/0/0] 44
|
X35
X50
62784AXX
Siet'ova svorka (vykonova zbernica)
C. Nazov Funkcia
X1 1 PE Sietové pripojenie PE (IN)
2 L1 Sietové pripojenie faza L1 (IN)
3 L2 Sietové pripojenie faza L2 (IN)
4 L3 Sietové pripojenie faza L3 (IN)
1" PE Sietové pripojenie PE (OUT)
12 L1 Sietové pripojenie faza L1 (OUT)
13 L2 Sietové pripojenie faza L2 (OUT)
14 L3 Sietové pripojenie faza L3 (OUT)
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Elektricka instalacia

ABOX so svorkami a kablovymi priechodkami "MTA...-S02.-...-00"

3.1.2 24V napajacia svorka

X20
00600606
?1< 12)13 ?4< 15 ?6<
N NN
©|©|©®©©
62785AXX
Napajacia svorka 24 V (vykonova zbernica 24 V)
C. Nazov Funkcia
X20 1 FE Funkéné uzemnenie (IN)
2 +24V_C +24 V napajanie — trvalé elektrické napatie (IN)
3 ov24_C Vztazny potencial 0V24 — trvalé elektrické napatie (IN)
4 rez. rezervované
5 rez. rezervované
6 rez. rezervované
1" FE Funkéné uzemnenie (OUT)
12 +24V_C +24 V napajanie — trvalé elektrické napatie (OUT)
13 ov24_C Vztazny potencial 0V24 — trvalé elektrické napatie (OUT)
14 rez. rezervované
15 rez. rezervované
16 rez. rezervované
UPOZORNENIE
Trvalé napatie 24 V_C sa modze pri vyhotoveni "SBus slave" alternativne pripojit na
e X20 alebo na X35 a prepojit.
1 Nesmie byt vSak napajané na X20 a dalej prepojené z X35 alebo naopak.
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3.1.3

Elektricka inStalacia

ABOX so svorkami a kablovymi priechodkami "MTA...-S02.-...-00"

Pripajacia svorka motora v spojeni s MOVIFIT®-FC

X1

S B B
)I(g—gE7X81
H B H HEE
0 2[5 [b] o

0 0 B
X9=[s| [s] |7
O O 9 9
(I O
1] 2] [3] [4]

X30

X29
X45 X25

X31

X20
X35
X50
62786AXX

Pripajacia svorka motora (pripojenie cez hybridny kabel)

C. Nazov Funkcia
X8 1 PE PE-pripojka motora
2 U Vystup, faza motora U
3 \% Vystup, faza motora V
4 Vystup, faza motora W
5 15 Pripojka brzdy SEW svorka 15 (modra)
6 14 Pripojka brzdy SEW svorka 14 (biela)
7 13 Pripojka brzdy SEW svorka 13 (Cervena)
X81 1 TF+ Pripojka snimaca teploty TF/TH (+) motor
2 TF- Pripojka snimaca teploty TF/TH (-) motor
3 DBO00 Binarny vystup "Brzda uvolnena" = vyrobné nastavenie
(spinaci signal 24 V)
4 ova24 C Vztazny potencial 0V24 pre vystup brzdy
X9 1 PE PE pripojka
2 - rezervované
3 - rezervované
4 - rezervované
5 -R Pripojka brzdového odporu "-R"
6 - rezervované
7 +R Pripojka brzdového odporu "+R"
X91 1 - rezervované
2 - rezervované
3 - rezervované
4 - rezervované

A NEBEZPECENSTVO!

Ak sa pouziva binarny vystup DBO00 na ovladanie brzdy, nesmu sa zmenit parametre
funkcie binarneho vystupu.

Smrt alebo tazké poranenia.

« Skor, nez binarny vystup pouZijete na ovladanie brzdy, skontrolujte nastavenie

parametrov!
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Elektricka instalacia

ABOX so svorkami a kablovymi priechodkami "MTA...-S02.-...-00"

3.1.4 Pripajacia svorka motora v spojeni s MOVIFIT®-sC

ilh:l: X30
X1 )I(B_ 5/ [6] |7 X81 X29
O O O O (| | X45 X25
O O |0 O [1i2[314
' e N s N i X31
1| [2] [s] [4f %91
T X20
H o o EEEE
112[3]4
X9=ls| o] |7
O O 9 9
(I [ R |
1 e O s Y X35
1 2 3 4
X50
62787AXX
Pripajacia svorka motora (pripojenie cez hybridny kabel)
C. Nazov Funkcia Motor
X8 1 PE PE-pripojka, motor 1
2 uU_M1 Vystup motor 1 faza U
3 V_M1 Vystup motor 1 faza V
4 W_M1 Vystup motor 1 faza W
5 15_M1 Pripojka brzdy SEW motor 1 svorka 15 (modra) 1
6 14_M1 Pripojka brzdy SEW motor 1 svorka 14 (biela)
7 13_M1 Pripojka brzdy SEW motor 1 svorka 13 (Cervena)
X81 1 TF+_M1 Pripojka snimaca teploty TF/TH (+) motor 1
2 TF-_M1 Pripojka snimaca teploty TF/TH (-) motor 1
3 DBO00 Binarny vystup "Brzda uvolnena" motor 1 (spinaci signal 24 V)
4 0v24_C Vztazny potencial 0V24 pre vystup brzdy motora 1

byt pripojené.

Pozor: Pri prevadzke len s jednym motorom sa musia pouzit’ svorky X8 a X81. Svorky X9 a X91 potom nesmu

X9 1 PE PE-pripojka, motor 2
2 U_M2 Vystup motor 2 faza U
3 V_M2 Vystup motor 2 faza V
4 W_M2 Vystup motor 2 faza W
5 15_M2 Pripojka brzdy SEW motor 2 svorka 15 (modra) 2
6 14_M2 Pripojka brzdy SEW motor 2 svorka 14 (biela)
7 13_M2 Pripojka brzdy SEW motor 2 svorka 13 (¢ervena)
X91 1 TF+_M2 Pripojka snimaca teploty TF/TH (+) motor 2
2 TF-_M2 Pripojka snimaca teploty TF/TH (-) motor 2
3 DBO1 Binarny vystup "Brzda uvolnena" motor 2 (spinaci signal 24 V)
4 0v24_C Vztazny potencial 0V24 pre vystup brzdy motora 2

A NEBEZPECENSTVO!

Ak sa pouzivaju binarne vystupy DBOO, resp. DB0O1 na ovladanie brzdy, nesmu sa zme-
nit parametre funkcie binarnych vystupov.

Smrt alebo tazké poranenia.

+ Skor, nez binarny vystup pouzijete na ovladanie brzdy, skontrolujte nastavenie

parametrov!

Dodatok k navodu na obsluhu — MOVIFIT®-SC/FC vo vyhotoveni SBus slave
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Elektricka inStalacia
ABOX so svorkami a kablovymi priechodkami "MTA...-S02.-...-00"

3.1.5 Napajacia svorka 24 V (vykonova zbernica 24 V)

:R:
(o | [ | X30
X8—[=| [al 5] X81 1123
X1 | 5| |8 |7 X29
O O O O (| | () X45 X25
4 E E E E 112(3]|4 1121314561718 |\JH\J|LJ]|\J“\J] L/HUHUHUHUHUH\JHUI | | ] X31
141 2 3 4 X91 1121314(5|[11213/4[5|6/7(8 il | 283
- X20 0 S——
LUl N 111112113 (14(15( 111 112]13]14[1501617[18] | (L)
O O (O [1203[4] (KIA2A3 A4 A5 A6 4
sloelel.. B B A Caxsxaxs Xe) U UIOUUIUUIOU qlzlsldls
X9-l5| || |7 (1101213)14)15X16) |21|22|23[24[25| [21[22]2324]25p26 127128 | [T
| 1000 O
O 9 9 9 31|32(33|34(35| [31/32/33|34/35(36|37(38| | [CH—U—U—LT
9 E E E EIEIE](CI(©)[©)] [ m=!imn!lmmlimnimm] §imnlism]imn )l == X35
i 2 & 4
X50
62788AXX
Napajacia svorka 24 V (vykonova zbernica 24 V)
C. Nazov Funkcia
X29 1 +24V_C +24 V napatie — trvalé napatie (premostené X20/2)
2 0v24_C 0V24 referencny potencial — napéatie (premostené X20/3)
3 rez. rezervované
4 rez. rezervované
5 MOVIFIT®-FC: +24 V_P MOVIFIT®.FC: +24 V napajanie pre integrovany frekvenény menic, napajanie
MOVIFIT®-SC: rez. MOVIFIT®-SC: rezervovany
6 MOVIFIT®-FC: 0v24_P MOVIFIT®-FC: 0v24 referenény potencial pre integrovany frekvenény menic, napajanie
MOVIFIT®-SC: rez. MOVIFIT®-SC: rezervovany
rez. rezervované
rez. rezervované
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Elektricka instalacia

ABOX so svorkami a kablovymi priechodkami "MTA...-S02.-...-00"

3.1.6

1/0 svorka (pripojenie snimacov)

62789AXX

1/0 svorka (pripojenie snimacov)

C. Nazov | Funkcia

X25 |1 DI100 Binarny vstup DI100 (spinaci signal)
2 DI102 Binarny vstup DI102 (spinaci signal)
3-8 rez. rezervované
1" DI101 Binarny vstup DI101 (spinaci signal)
12 DI103 Binarny vstup DI103 (spinaci signal)
13-18 | rez. rezervované
21 V024 +24 V napajanie, vyp. +24 V_C
22 V024 +24 V napajanie, vyp. +24 V_C
23-28 |rez. rezervované
31 0V24_C | 0V24 vztazny potencial pre snimace
32 0V24_C | 0V24 vztazny potencial pre snimace
33-38 |rez. rezervované

Dodatok k navodu na obsluhu — MOVIFIT®-SC/FC vo vyhotoveni SBus slave
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Elektricka inStalacia
ABOX so svorkami a kablovymi priechodkami "MTA...-S02.-...-00"

3.1.7 SBus svorka (CAN)

62790AXX

SBus svorka (CAN)

C. Nazov Funkcia
X35 1 CAN_GND Vztazny potencial 0 V pre SBus (CAN)
2 CAN_H SBus CAN_H - prichadzajuci
3 CAN_L SBus CAN_L — prichadzajuci
4 +24V_C +24 V napajanie — trvalé napatie
5 0v24_C 0V24 referencny potencial — trvalé napatie
1" CAN_GND Vztazny potencial 0 V pre SBus (CAN)
12 CAN_H SBus CAN_H — odchadzajuci
13 CAN_L SBus CAN_L — odchadzajuci
14 +24V_C +24 V napdjanie — trvalé napatie
15 0v24_C 0V24 referencny potencial — trvalé napatie
UPOZORNENIE

Trvalé napatie 24 V_C sa modze pri vyhotoveni "SBus slave" alternativne pripojit na
X20 alebo na X35 a prepojit.

Nesmie byt v8ak napédjané na X20 a dalej prepojené z X35 alebo naopak.
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Elektricka insStalacia
ABOX so svorkami a kablovymi priechodkami "MTA...-S02.-...-00"

3.1.8 Rezervované svorky
V spojeni s vyhotovenim "SBus slave" su rezervované svorky X45, X30, X31 a konektor

X50.
A H B
| = I~ (| | [ ] X30
xt  X8[s| [o] [7] X&1 123
O O O O (| o o} X25
A0 O O (O [l213(4 I [CTOTOTOTOTOTOT | H=
141 2 3 4 X91 5]11/2|3(4|5(6|7|8 112[3
Ul OO
H B B slevec s avliEenn
] U 1 112]3]4]5
©|©|©|© xo-[z| 5 Pl 55| [21122]2324 25(26(27128| | [UTUTIULU
l U] | [112113]14(15
O 9 9 9 35| |31/32/33/34/35|36/37/38| | i
E E E E DIDIDIELF\ o] e e X35
il 2 3 4 l:l
X50
62791AXX
Rezervovana svorka/konektor
C. Nazov Funkcia
X45 1-35 rez. rezervované
X30 1-3 rez. rezervované
X31 1-3 rez. rezervované
X50 1-4 rez. rezervované
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Elektricka inStalacia
Hybridny ABOX "MTA...-S42.-...-00", "MTA...-S52.-...-00" , "MTA...-S62.-...-00"

3.2 Hybridny ABOX "MTA...-S42.-...-00", "MTA...-S52.-...-00" , "MTA...-S62.-...-00"
UPOZORNENIE
* Hybridny ABOX sa zaklada na ABOX so svorkami a kdblovymi priechodkami. V na-
e sledujucich kapitolach preto popisujeme len doplnkové konektory v porovnani so
1 Standardnym ABOX.
» Popis svoriek si musite najst v kapitole ABOX so svorkami a kablovymi priechodka-
mi "MTA...-S02.-...-00".
« Svorkovnica X25 je obsadena popisovanym konektorom a preto ju zdkaznik uz ne-
modze pouzit.
3.21 1/O obsadenie (pripojenie snimacov)
M12 konektor, standardné Kolik | X21 X22 X23 - X28
kédovanie, female
1 V024 V024 rez.
9 2 DI101 DI103 rez.
3 0v24_C 0v24_C rez.
1 f‘é\\ 4 DI100 DI102 rez.
&/\/\3 5 n.c. n.c. rez.
4 s

3.2.2 Rezervované konektory

Konektory X50 a X11/X12 (len "MTA...-S52.-...-00", "MTA...-S62.-...-00") hybridného
ABOX su vSeobecne rezervované v spojeni s vyhotovenim "SBus slave".

Dodatok k navodu na obsluhu — MOVIFIT®-SC/FC vo vyhotoveni SBus slave




Elektricka instalacia
Priklad pripojenia

3.3  Priklad pripojenia

3.3.1 Pripojenie prevadzkovej zbernice SBus

UPOZORNENIA

1

Priklad je platny len v spojeni s nasledujucim pripajacim boxom:
+ Standardny ABOX "MTA...-S02.-...-00"

* Hybridny ABOX "MTA...-S42.-...-00"

» Hybridny ABOX "MTA...-S52.-...-00"

» Hybridny ABOX "MTA...-S62.-...-00"

Nasledujuci obrazok zobrazuje pripojenie SBus:

+  Ked sa MOVIFIT® nachadza na konci segmentu SBus, uskutoCriuje sa pripojenie len

cez privodné vedenie SBus (CAN).

» Na zabranenie poruch systému zbernice odrazmi a pod., sa segment SBus pri fyzic-
ky prvom a poslednom ucastnikovi musi zakonéit' zakon€ovacimi odpormi zbernice.

« ZakoncCovacie odpory su uZ realizované v jednotke ABOX MOVIFIT®a mozno ich ak-

tivovat' prepinatom S3.

ON

SBus-MASTER SBus-SLAVE 1 SBus-SLAVE 6
MOVIFIT® ON MOVIFIT®  opf MOVIFIT®
(17 ([N |s3 (1] s3 1]
X35 X35 X35
CAN_GND| 1 IN [CAN_GND|1 —— IN |[CAN_GND |1
CAN H|2 CAN H[ 2 CAN H|2
CAN_L |3 CAN_L |3 CAN_L |3
CAN_GND[11 ouT [CAN_GNDI11 ouT [CAN_GND]11
CAN_H[12 CAN_H[12 CAN_H[12
CAN_L [13 CAN_L (13 CAN_L |13

S3

[1] DIP prepina¢ S3 na zakon&enie zbernice SBus
[2] Kablovy skrutkovy spoj EMC

Dodatok k navodu na obsluhu — MOVIFIT®-SC/FC vo vyhotoveni SBus slave
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@ Uvedenie do prevadzky v spojeni s SBus

4 Uvedenie do prevadzky

UPOZORNENIE
Tato kapitola popisuje uvedenie MOVIFIT® do prevadzky ako "SBus slave".

(]
1 Bezpodmienelne dodrzZiavajte navod na obsluhu MOVIFIT®-SC alebo -FC a priru¢ku
funk&na droven "Technology", zvlast v nich obsiahnuté bezpeénosté a vystrazné upo-
zornenia.

4.1 Uvedenie do prevadzky v spojeni s SBus

1. Skontrolujte spravne pripojenie MOVIFIT®.

2. Nastavte adresu SBus slave s DIP prepinaom S11/1 az S11/4 (— strana 6) na
MOVIFIT®-ABOX.

Adresa SBus slave sa vypocita z hodnoty DIP prepinaca + pevny ofset 16.
Nasledujuci obrdzok zobrazuje priklad nastavenia pre adresu SBus slave 19:

s11
W~ 22x0= 0
‘022x0= 0
‘ wn 21x1= 2

3@ - ox1=1

62801AXX

[1] Priklad adresy SBus slave 19
[2] Okno ofsetu 16
[3] Hodnota DIP prepinaca

Platné adresy 16 az 21
3. Pripojte zakon€ovaci odpor zbernice na MOVIFIT® pri prvom a poslednom ucastni-
kovi SBus.

+  Ked sa MOVIFIT® nachadza na konci segmentu SBus, uskuto¢riuje sa pripojenie
na zbernicu len cez privodné vedenie CAN.

» Na zabranenie poruch systému zbernice odrazmi a pod., sa segment SBus pri fy-
zicky prvom a poslednom uc€astnikovi musi zakoncCit zakon&ovacimi odpormi
zbernice.

UPOZORNENIE

Pri odobrati EBOX (elektronickej jednotky) z ABOX (pripajacej jednotky) sa SBus
1 (CAN) neprerusi.

4. Uvedte do prevadzky frekvenény menic MOVIFIT® alebo spusta¢ motora, pozri na-
vod na obsluhu MOVIFIT®-SC alebo MOVIFIT®-FC.

5. Nasadte MOVIFIT®-EBOX na ABOX a zatvorte ho.
6. Zapnite napajacie napatie 24V-C. Prislusna kontrolna LED musi svietit na zeleno.

18 Dodatok k navodu na obsluhu — MOVIFIT®-SC/FC vo vyhotoveni SBus slave
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Uvedenie do prevadzky v spojeni s SBus @

41.1 Zakoncenie zbernice
ZakonCovacie odpory su uz realizované v MOVIFIT®-ABOX (len pri standardnom ABOX
"MTA...-S02.-...-00" alebo hybridnom ABOX "MTA...-S42.-...-00", "MTA....-S52.-...-00" ,
"MTA...-S62.-...-00") a mdzu sa aktivovat spinaCom S3:

Zakoncéenie zbernice ON = zapnuté Zakoncenie zbernice OFF = vypnuté
(vyrobné nastavenie)
S3 S3
5 @z
Nasledujuca tabulka uvadza funk&ny princip spinaca zakon&enia zbernice:
Spinac zakonéenia zbernice S3
Zakonéenie zbernice ON = zapnuté Zakoncenie zbernice OFF = vypnuté
Zakoncenie Zakoncenie
zbernice zbernice
Spinac Spina¢
ZAP ZAP
VYP VYP
Vstupny kabel  Vystupny kabel Vstupny kabel  Vystupny kabel
57271ASK 57272ASK

Dodatok k navodu na obsluhu — MOVIFIT®-SC/FC vo vyhotoveni SBus slave
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@ Priklad pouZitia Transparent-Mode MOVIFIT®-FC s 6 FC slave zariadeniami

4.2 Priklad pouzitia Transparent-Mode MOVIFIT®-FC s 6 FC slave zariadeniami

UPOZORNENIE

1

Nasleduijuca kapitola dopifia kapitolu "PROFIBUS" v prirucke MOVIFIT® funkéna dro-
ven "Technology" o priklad pouzitia v Transparent-Mode na ovladanie zariadeni
MOVIFIT® slave.

! Feldbus Master

Transparent-Mode ponuka nasledujucu funkciu pre MOVIFIT®-FC:

* Riadenie integrovaného frekvenéného meni¢a pomocou troch procesnych datovych
slov, teda Casy pre linearne zrychlenie a oneskorenie musi cyklicky pridelovat nad-
radené riadenie.

* Riadenie 6 dalSich externe pripojenych zariadeni FC slave pomocou vzdy troch pro-
cesnych datovych slov.

« 12/16 digitalne vstupy a 0/4 digitédlne vystupy moze MOVIFIT®-FC pouzit na vyhod-
notenie externych snimacov a aktivovane ovladacov. Prepinanie kombinovanych
vstupov/vystupov sa uskutoCfiuje cez program PLC. "1-signaly" na digitélnych vstu-
poch DOO0..3 prepnu automaticky svorku ako digitalny vystup.

+ Cyklicka diagnostika kanalov snimacCov/ovlddacov, ako aj servisného spinaca pomo-
cou Specialnej stavovej informacie "MOVIFIT® stav".

Nasledujuca tabulka zobrazuje priklad konfiguracie pre tuto aplikaciu MOVIFIT®-FC so
Siestimi zariadeniami slave:

Slot | Obsadenie (DP-ID) Zasunuty modul Poznamka
1 "Moznost’ "Slot not used"
PROFIsafe"
2 "Param-Channel" "Slot not used"
"PD-Channel” "5 PD (5 words)" Interné FC
"PD-Channel” "15 PD (15 words)" | 5 externych zariadeni FC slave
(adresa SBus 16 az 20)
5 "PD-Channel” "3 PD (3 words)" 1 externé zariadenie FC slave
(adresa SBus 21)

Nasledujuci obrazok zobrazuje, ktoré procesné udaje sa prenasaju zbernicovym systé-
mom. Vstupné a vystupné udaje prenasaju vzdy 5 slov medzi master prevadzkovou
zbernicou a MOVIFIT®-FC.

Dal$ie externé FC slave zariadenia su definované v slotoch 4 a 5. Tento priklad bol vy-
braty, pretoze mnohé systémy PLC pripustaju len konzistenciu max. 16 slov. PretoZe
Sest’ zariadeni FC slave obsadzuje 18 procesnych datovych slov, boli rozdelené na
5 + 1, teda Sieste externé zariadenie FC slave je naprojektované cez slot 5.

MOVIFIT® FC

)ireserved 4DO| PO1| PO2 | PO3 | PO1| PO2 | PO3 | PO1 | PO2 | PO3

[Pot[ Po2 [ PO3 ] l:>

status] 1201 P11 [ PI2 [ P13 [P | P2 [ PB | PI1 | P2 | PB ] [Pt [ P2 [ P3 ] C:'

20

max. 6 externych uc¢astnikov SBus

62867ASK

Dodatok k navodu na obsluhu — MOVIFIT®-SC/FC vo vyhotoveni SBus slave




Priklad pouzitia Transparent-Mode MOVIFIT®-FC s 6 FC slave zariadeniami

Uvedenie do prevadzky (“@ 4

Nasledujuci obrazok zobrazuje priklad projektovania STEP7 pre Transparent-Mode
MOVIFIT®-FC so 6 zariadeniami FC slave:

o HW Config - [SIMATIC 400(1) {Configuration} -- SEW-01] ] o ] 4
B stston Edi fnsert PLC Wew Optioms Window Hel 2| x|
D@2 & & |2e dia Do 28w
2l =
PROFIBUSI(1) PROFIBUS Lne 1(1)_ | Fnd | 1 n1|_ "!I'
= ﬁ"'-_.-' Erofile: ISIanduld _ﬂ
prkdntd 3 MOVIFIT Technoleay |
o o o B Univerzal module
— Slot nict used
Param |4 wonds]
1PD {1 wond)
_|:| 2P0 |2 wonds)
_I_I‘ * IPD 13 wonds)
4FD (4 wonds)
SFD (5 wonds)
4= =5 (51 MOVIFIT Technology BFD {5 woids]
i 7RO 7 wonds)
?Iot u PR L sEStd:erhua‘Deu.. Iaddr. |0add. | C. | ool
ol uged
% o Slat not used AP0 19 words]
3 192 5PD_[5 words) 512,521 [512..521 :?x EIE'WD'SS;
4 132 15PD [15woids]  [522.561 [522. 561 Wi 2WE‘ s
5 132 3P0 _[3 words) 552..557 |552...557 1 (12 woeds)
B a Slot not used 13PD (13 words)
7 [1] Shot not used T4PD (14 wondz)
8 1] Shot not uzed 15PD (15 woeds]
] a Slot not used 16FD (16 words]
10 [1] Shat not uzed 18FD (18 words)
ikl a Slot not used 21PD (21 woeds)
12 [1] Shat not uzed 24FD [i‘iwszl
13 1] Skt not used 2P0 (32 woeds)
14 [1] Slot not uged -~FROFIsafe-Option--
5] 0 Skot not used [l F-Module 110 (2 bte] |
151 0 Slat not used GSD V2 20 for MOVIFIT Technology _f__sJ
17 1) Shot not uged
18 1] Shot not used
Press FL to gt Help, ' T ] -'ciwg_é
62868ADE
UPOZORNENIE
Od firmvéru MOVIFIT®-TechnoIogy .11 mdze byt kazdé zariadenie slave nakonfiguro-
* vané vo vlastnom slote. Tym je mozné volné priradenie kazdého jednotlivého pohonu
1 v rozsahu adries periférie riadenia. Firmvér V.10 podporuje maximalne 6 kanalov pro-
cesnych dat (slot 3 az 8).

Dodatok k navodu na obsluhu — MOVIFIT®-SC/FC vo vyhotoveni SBus slave 21
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@ Napojenie zariadeni slave v MOVITOOLS®-MotionStudio

4.3 Napojenie zariadeni slave v MOVITOOL S®-MotionStudio

4.3.1 Spojenie medzi MOVIFIT® vo vyhotoveni "SBus-Slave" a poéitacom
Spojenie medzi MOVIFIT® vo vyhotoveni "SBus-Slave" a pocitacom na diagnostiku ale-
bo parametrizovanie sa vo vdeobecnosti uskutoCriuje cez prislusny master MOVIFIT®.

Spojenie diagnostického rozhrania master MOVIFIT® s beznym pocitatom je mozné
uskutoénit pomocou nasledujucich dopinkov:

+ UWS21B so sériovym rozhranim RS 232, katalégové Cislo 1 820 456 2
* USB11A s rozhranim USB, katalégové Cislo 0 824 831 1

MOVIFIT® MOVIFIT® MOVIFIT®
MASTER SLAVE 1 SLAVE 6
PC g g

L i
{ (—

RS-232 RS485
RJ10
USB11A
USB = RS485
- ~Rut0

62792AXX

Obsah dodavky:

* Prevodnik rozhrania

+ Kabel s konektorom RJ10

+ Kabel rozhrania RS-232 (UWS21B) alebo USB (USB11A)

4.3.2 Zobrazenie zariadeni slave
Zariadenia slave sa v MOVITOOLS®-MotionStudio zobrazuju pod prisluSnym master
MOVIFIT®:

@l Default
E \3 Serial
S O MTF. P14 [1]
[=] -5 SBus
ﬂ 16 MTF11A0015643 —— [2]

ﬂ 17 MT51140015-503 ——— [2]
= Internal
@ 1 MTFIA0011 843 —————— [3]
62800AXX

[1] Komunikagna jednotka MOVIFIT® master
[2] Vykonové diely MOVIFIT®-SBus slave
[3] Vykonovy diel MOVIFIT® master

22 Dodatok k navodu na obsluhu — MOVIFIT®-SC/FC vo vyhotoveni SBus slave
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Indikatory prevadzky MOVIFIT® vo vyhotoveni SBus-Slave @

5 Prevadzka

5.1  Indikatory prevadzky MOVIFIT® vo vyhotoveni SBus-Slave

5.1.1 VSeobecné LED
Nasledujuci obrazok zobrazuje LED pre digitalne vstupy a 24 V trvalé napétie:

([ ]

=

Z
(&)

62804AXX
Stavy LED "DI.." Nasledujuca tabulka zobrazuje stavy LED "DI..":
LED Stav Vyznam
DI100 az ZLTA | Vstupny signal na binarnom vstupe DI..
DI103 je pripojeny.
VYP Vstupny signal na binarnom vstupe DI.. otvoreny, resp. "0".
Stavy LED Nasledujuca tabufka zobrazuje stavy LED "24V-C":
"24Vv-C"
LED Stav Vyznam Odstranenie chyb
24V-C zelena | 24V-C trvalé elektrické napatie je pripo- -
jené.
vyp 24V/-C trvalé elektrické napatie nie je Skontrolujte napajanie 24V-C.
pripojené.

Dodatok k navodu na obsluhu — MOVIFIT®-SC/FC vo vyhotoveni SBus slave
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@ Indikatory prevadzky MOVIFIT® vo vyhotoveni SBus-Slave

5.1.2 Stavy LED "RUN PS" v spojeni s MOVIFIT®-FC
Nasledujuci obrdzok zobrazuje LED "RUN PS" (stavova LED frekvenéného menica):

()
)
%@
¢ MOVIFIT®
EURODRIVE
62805AXX
Farba Stav LED Prevadzkovy stav | Opis
LED
- vyp Nie je pripraveny Chyba napajanie 24 V.
na prevadzku
zlta rovnomerné Nie je pripraveny Prebieha faza automatického testu alebo je pripo-
blikanie na prevadzku jené 24 V napdjanie, ale sietové napatie nie je OK.
zlta pravidelné rychle | Pripraveny Aktivne je odbrzdenie brzdy bez uvolnenia pohonu.
blikanie na prevadzku
zlta trvale svieti Pripravena na pre- | Napajacie napatie 24 V a sietové napétie su
vadzku, v poriadku,
ale zariadenie je ale ziadny signal uvolnenia.
zablokované
zelena/ blika s meniacimi | Pripravena na pre- | Porucha komunikacie pri cyklickej vymene dat
zlta sa farbami vadzku,
ale timeout
zelena trvale svieti Jednotka uvolnena | Motor je v prevadzke.
zelena pravidelné rychle | Hrani¢na hodnota Motor sa nachadza na pradovej medzi.
blikanie prudu aktivna
zelena rovhomerné Pripraveny Aktivna funkcia pokojového prudu.
blikanie na prevadzku
c¢ervenda | trvale svieti Nie je pripraveny Skontrolujte 24 V DC napajanie.
na prevadzku Dbajte na to, aby bolo pripojené vyhladené jedno-
smerné napatie s minimalnym zvinenim (Cinitel zvl-
nenia max. 13 %)
c¢ervena | 2 x zablika, Chyba 07 Napatie medziobvodu je prili§ vysoké.
prestavka
¢ervena | pomalé blikanie Chyba 08 Chyba sledovania otacok
Chyba 90 Nespravne priradenie motor — meni¢
Chyba 15 Nizka hodnota 24 V napajacieho napatia.
Chyba 17 az 24, 37 | Chyba CPU
Chyby 25, 94 Chyba EEPROM
. .| 3x zablika Chyba 01 Nadprud koncového stupna
cervena avk ’ — - —
prestavka Chyba 11 Prehriatie koncového stupiia
cervend | 4x zablika, Chyba 84 Pretazenie motora
prestavka Chyba 31 TF sa aktivoval
c¢ervena | 5x zablika, Chyba 89 Prehriatie brzdy
prestavka Nespravne priradenie motora k frekvenénému
menicu
Chyba 4 Nadprud v brzdovom striedaci
cervena | 6x zablika, Chyba 06 Vypadok sietovych faz
prestavka Chyba 81 Startovacia podmienka”
Chyba 82 Otvoreny vystup

1) len pri prevadzkovom rezime pre zdvihacie zariadenia

Dodatok k navodu na obsluhu — MOVIFIT®-SC/FC vo vyhotoveni SBus slave




Indikatory prevadzky MOVIFIT® vo vyhotoveni SBus-Slave

Prevadzka

C 2D

5.1.3 Stavy LED "RUN PS" v spojeni s MOVIFIT®-SC
Nasledujuci obrdzok zobrazuje LED "RUN PS" (stavova LED spustaca motora):

[ )
)
9

®  MOVIFIT®

EURODRIVE

62805AXX

Stavova LED zariadenia
Farba Stavova LED Prevadzkovy stav
LED MOVIFIT® vykonovy diel spustaca motora
- vyp Nie je pripojené 24 V napajanie elektroniky
cervena | trvale svieti Nie je k dispozicii 24 V napajanie elektroniky:
* Chyba na dosticke ploSnych spojov vykonového dielu spustaca
motora
zlta trvale svieti Normalna prevadzka "Ziadne uvolnenie"
«  Startér motora pripraveny na prevadzku (k dispozicii je
24 V napdjanie elektroniky a sietové napéatie)
* Vykonova Cast Startéra motora neuvolnena
zelena trvale svieti Normalna prevadzka "Uvolnenie" pri jednomotorovej prevadzke:
«  Startér motora pripraveny na prevadzku (k dispozicii je
24 \/ napdjanie elektroniky a sietové napatie)
*  Motor je uvolneny.
Normalna prevadzka "Uvolnenie" pri dvojmotorovej prevadzke:
«  Startér motora pripraveny na prevadzku (k dispozicii je
24 \/ napédjanie elektroniky a sietové napatie)
*  Oba pohony su uvolnené
zelena 1 x zablikd, prestavka | Normalna prevadzka "Uvolnenie" pri dvojmotorovej prevadzke:
+  Startér motora pripraveny na prevadzku (k dispozicii je
24 V napdjanie elektroniky a sietové napatie)
*  Pohon 1 uvolneny
zelena 2 x zablika, prestavka Normalna prevadzka "Uvolnenie" pri dvojmotorovej prevadzke:
+  Startér motora pripraveny na prevadzku (k dispozicii je
24 V napajanie elektroniky a sietové napatie)
* Pohon 2 uvolneny
zlta rovhomerné blikanie 24 V napédjanie elektroniky pre vykonovy diel spustaca motora
k dispozicii:
» Sietové napatie chyba
* Vykonovy diel spustaCa motora nepripraveny
* Ziadna chyba
zlta pravidelné rychle Prevadzkovy stav "Odbrzdenie brzdy pohon 1 a/alebo pohon 2 bez
blikanie uvolnenia pohonu"
zelend/ rovnhomerne blika Vykonovy diel spustaca motora pripraveny na prevadzku
zlta s meniacou sa farbou Komunika&ny ¢asovy limit pri cyklickej datovej prevadzke
zelena pravidelné rychle Prevadzka na medznej hodnote pradu
blikanie
c¢ervena | blika rovnomerne Interna chyba CPU, chyba EEPROM, otvoreny vystup, Watchdog
pomaly
c¢ervena | 3 x zablikd, prestavka | Chyba 1 (nadmerny prud motora)
Chyba 11 (nadmerna teplota koncového stupna)
Chyba 44 (Ixt vytazenie)

Dodatok k navodu na obsluhu — MOVIFIT®-SC/FC vo vyhotoveni SBus slave
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@ Indikatory prevadzky MOVIFIT® vo vyhotoveni SBus-Slave

Farba
LED

Stavova LED zariadenia

Stavova LED

Prevadzkovy stav
MOVIFIT® vykonovy diel spustaca motora

cervena

4 x zablika, prestavka

Chyba 31 (snimac teploty motora)
Pri prevadzke s dvomi motormi mdze byt pri¢inou chyby aktivovanie
snimaca teploty pohonu 1 a/alebo pohonu 2.

Chyba 84

(monitorovanie cyklu pohonu 1 alebo pohonu 2)
(UL ochranna funkcia motora 1 alebo motora 2)
(simulacia teploty motora 1 alebo motora 2)

cervena

5 x zablika, prestavka

Chyba 89 (monitorovanie cyklu brzdy pohonu 1 alebo pohonu 2)

cervena

6 x zablika, prestavka

Chyba 6 (vypadok sietovej fazy)

Dodatok k navodu na obsluhu — MOVIFIT®-SC/FC vo vyhotoveni SBus slave
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Indikatory prevadzky MOVIFIT® vo vyhotoveni SBus-Slave @

5.1.4 Stavy LED "STO" (len v spojeni s MOVIFIT®-FC)

(]
Ky
>
MOVIFIT®
EURODRIVE
62806AXX
LED Stav Vyznam
STO Zlta * Pohon v bezpe¢nom zastaveni ("STO aktivna").
vyp * Pohon sa nenachadza v bezpe¢nom zastaveni ("STO neaktivna").

Dalsie pouzitie indikatora LED "STO" obsluhou, relevantné z hladiska bezpe&nosti.
Smrt alebo tazké poranenia.

« LED diédy nie su bezpelnostne orientované anesmu sa dalej pouzivat
v bezpeénostno-technickom zmysle!

Dodatok k navodu na obsluhu — MOVIFIT®-SC/FC vo vyhotoveni SBus slave
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7 VSeobecné parametre elektroniky

Pl Hz

6 Technické udaje

UPOZORNENIE

Tato kapitola popisuje parametre elektroniky, digitalne vstupy, ako aj rozhrania SBus
i MOVIFIT®-SC alebo -FC vo vyhotoveni "SBus-Slave".

Dalsie technické udaje si musite najst v navode na obsluhu MOVIFIT®-SC alebo

-FC.

6.1 VSeobecné parametre elektroniky

VsSeobecné parametre elektroniky

Napajanie elektroniky a snimacov
24V-C(ontinuous)

Un=DC24V-15 %/ +20 % podla EN 61131-2

MOVIFIT®-FC: Ig <= 50 mA, typicky 20 mA (pre elektroniku MOVIFIT®%)

MOVIFIT®-sC: Ig <= 150 mA, typicky 70 mA (pre elektroniku MOVIFIT™)

vratane az 500 mA na napajanie snimacov (podla po¢tu a druhu pripojenych snimacov)

Napajanie menica 24V-P
(len MOVIFIT®-FC)

Upn=DC24V-15 % /+20 % podla EN 61131-2
Ilg <=250 mA, typicky 180 mA

Oddelenie potencialov

Oddelené potencialy pre:

* Bezpotencialové pripojenie prevadzkovej zbernice SBus (X35/1-3)
e 24V-C pre MOVIFIT® elektroniku a digitalne vstupy (DI..)

e 24V-P pre integrovany frekvenény menic (len MOVIFIT®-FC)

Tienenie zbernicového kabla

cez kovové EMC vyvodky, resp. EMC tieniaci strmen
(pozri odsek "Predpisy pre inStalaciu" v navode na obsluhu MOVIFIT®-SC alebo -FC)

6.2 Digitalne vstupy

Digitalne vstupy

Pocet vstupov

4 (DI100 az DI103)

Typ vstupov

Kompatibilné s PLC podla EN 61131-2 (digitalne vstupy typ 1)

R;cca 4 kQ, snimaci cyklus <=5 ms

Uroven signalu +15V .. +30V
-3V.+5V

"1" = kontakt zatvoreny
"0" = kontakt otvoreny

Napajanie snimacov (4 skupiny)

DC 24 V podla EN 61131-2, odolné proti ruSivému napatiu a skratu

Dimenzacény prud 500 mA
Interny ubytok napétia max. 2 V
Vzt'azny potencial 24V-C

6.3 Rozhrania

Rozhrania

Rozhranie SBUS

(nie pre funkénu uroven Classic)
Prenosova technolégia
Zakonéenie zbernice

Rozhranie k dal$im zariadeniam SEW a prenosom cez zbernicu SBUS

Zbernica CAN, podla Specifikacie CAN 2.0, Cast Aa B

podla ISO 11898

120 Q zakonc€ovaci odpor v spojeni s ABOX "MTA...-S02.-...-00",

"MTA...-S42.-...-00", "MTA...-S52.-...-00" a "MTA....-S62.-...-00" pevne zabudovany a pripoji-
telny spinacom.

Pri vSetkych dalSich vyhotoveniach ABOX sa musi pouzit externy zakon¢ovaci odpor.

Diagnostické rozhranie RS-485

Diagnostické rozhranie, galvanicky neoddelené voci elektronike jednotky MOVIFIT®

Dodatok k navodu na obsluhu — MOVIFIT®-SC/FC vo vyhotoveni SBus slave
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