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Algemene aanwijzingen
Opbouw van de veiligheidsaanwijzingen

1 Algemene aanwijzingen
1.1 Opbouw van de veiligheidsaanwijzingen

De veiligheidsaanwijzingen van deze technische handleiding zijn als volgt opgebouwd:

Pictogram A. SIGNAALWOORD!

>

Soort gevaar en bron van het gevaar.
Mogelijk(e) gevolg(en) wanneer dit niet in acht wordt genomen.
* Maatregel(en) ter voorkoming van het gevaar.

Pictogram Signaalwoord Betekenis Gevolgen bij niet-
inachtneming
Voorbeeld: Onmiddellijk gevaar Dodelijk of ernstig lichamelijk letsel
i E A WAARSCHUWING! | Mogelijk gevaarlijke situatie Dodelijk of ernstig lichamelijk letsel
Algemeen gevaar
A A VOORZICHTIG! Mogelijk gevaarlijke situatie Licht lichamelijk letsel
Specifiek gevaar,
bijv. elektrische schok
STOP! Mogelijke materi€éle schade Beschadiging van het aandrijfsysteem

STOP

of zijn omgeving

1

AANWIJZING Nuttige aanwijzing of tip.
Vereenvoudigt de bediening van
het aandrijfsysteem.

1.2  Garantieaanspraken

De naleving van de technische handleiding is een voorwaarde voor een storingvrij be-
drijf en de honorering van eventuele garantieaanspraken. Lees daarom eerst de techni-
sche handleiding vé6r u met het apparaat gaat werken!

Controleer of de technische handleiding beschikbaar is voor personen die verantwoor-
delijk zijn voor de installatie en de werking ervan, alsook voor personen die zelfstandig
aan de installatie werken. Zorg er ook voor dat de documentatie leesbaar en toeganke-
lijk is.

1.3 Beperking van aansprakelijkheid

De naleving van de technische handleiding is een basisvoorwaarde voor de veilige wer-
king van de MOVIFIT®-SC of -FC en het bereiken van de opgegeven producteigen-
schappen en vermogensspecificaties. SEW-EURODRIVE is niet aansprakelijk voor per-
soonlijk letsel, schade aan installaties of eigendommen die ontstaan door het niet nale-
ven van deze technische handleiding. In dergelijke gevallen vervalt de aansprakelijkheid
voor defecten.
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Algemene aanwijzingen
Relevante documenten

1.4 Relevante documenten

+ Deze aanvullende informatie is geen vervanging van de uitgebreide technische
handleiding.

« De installatie van het functieniveau "Technology" en de inbedrijfstelling mogen uit-
sluitend door elektrotechnisch vakpersoneel worden uitgevoerd, waarbij de gelden-
de veiligheidsvoorschriften en de technische handleiding MOVIFIT®-SC of -FC en
het handboek MOVIFIT®, in acht moeten worden genomen.
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Opbouw van het apparaat
EBOX (actieve elektronica-eenheid) in de uitvoering "SBus-Slave"

2 Opbouw van het apparaat
2.1 EBOX (actieve elektronica-eenheid) in de uitvoering "SBus-Slave"

De MOVIFIT®-SC/FC-EBOX in de uitvoering als SBus-Slave is een gesloten elektroni-
ca-eenheid met 4 digitale ingangen en geintegreerde motorschakelaar of frequentiere-
gelaar zonder veldbusinterface:

61089AXX

[A] Model 1 MOVIFIT®-SC en MOVIFIT®-FC 0,37 tot 1,5 kW

[B] Model 2 MOVIFIT®-FC 2,2 tot 4 kW

[1] Centraal openings-/sluitmechanisme

[2] Bedrijfs-LED's voor I/O’s (kunnen van opschrift worden voorzien) apparaatstatus
[3] Verbinding met de aansluitbox

[4] DIP-switch S10 voor apparaatfuncties

[5] DIP-switch S11 voor SBus-Slave-adres
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Opbouw van het apparaat
Typeaanduiding

2.2 Typeaanduiding

Voorbeeld type-

plaatje EBOX
MTF11A015-503-Z10A-00

Uitvoering EBOX
MOVIFIT®-SC (MTS)
00 = serie

A = versie

Functieniveau

0 = geen

Communicatie
Z1 = SBUS-Slave

Aansluittype

3 = 3-fasig

Aansluitspanning
50 = AC 380 - 500 V

Apparaatvermogen
MOVIFIT®-SC (MTS)

015 =1,5kW
040 = 4,0 kW

Versie A

Serie

11 = standaard
12 = HygenicPus

Apparaattype

S
F

Aanvulling op de technische handleiding — MOVIFIT®-SC/FC iin de uitvoering SBus-slave

Uitvoering EBOX
MOVIFIT®-FC (MTF)

00 = DT/DV-motoren
+ DZ-motoren

01 = DT/DV-motoren
+ DAS-motoren

Apparaatvermogen
MOVIFIT®-FC (MTF)

003 = 0,37 kW
005 = 0,55 kW
007 = 0,75 kW
011 =1,1 kW
015=1,5kW
022 =2,2 kW
030 = 3,0 kW
040 = 4,0 kW

MOVIFIT®-sC (motorstarter)
MOVIFIT®-FC (frequentieregelaar)

MT = apparaatserie MOVIFIT®




Elektrische installatie
ABOX met klemmen en kabeldoorvoeringen "MTA...-S02.-...-00"

3 Elektrische installatie
AANWIJZING
In dit hoofdstuk worden de aansluiting van de MOVIFIT®-SC of -FC in combinatie met

i de uitvoering als "SBus-Slave" beschreven.

Neem tijdens werkzaamheden aan de MOVIFIT®-SC of -FC altijld de desbetreffende
technische handleiding in acht en met name de veiligheidsaanwijzingen en waarschu-
wingen die hierin staan vermeld.

3.1 ABOX met klemmen en kabeldoorvoeringen "MTA...-S02.-...-00"

3.1.1 Netvoedingsklem X1

A GEVAAR!

De onderhoudsschakelaar koppelt alleen de geintegreerde motorschakelaar los van
het net. De klemmen van de MOVIFIT® blijven onder spanning staan.

Dodelijk of ernstig lichamelijk letsel door elektrische schokken.

« Schakel de MOVIFIT® met een geschikt, extern veiligheidsrelais spanningsvrij en
wacht daarna ten minste een minuut voordat u de aansluitruimte opent.

X30
X1 )I(g = X81 X29
o X45 X25
X31
%%% X91
X20
©|0l0©) 4
|
X35
X50
62784AXX

Netvoedingsklem (energiebus)
Nr. Naam Functie
X1 1 PE Netaansluiting PE (IN)

2 L1 Netaansluiting fase L1 (IN)

3 L2 Netaansluiting fase L2 (IN)

4 L3 Netaansluiting fase L3 (IN)

1" PE Netaansluiting PE (OUT)

12 L1 Netaansluiting fase L1 (OUT)

13 L2 Netaansluiting fase L2 (OUT)

14 L3 Netaansluiting fase L3 (OUT)
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Elektrische installatie
ABOX met klemmen en kabeldoorvoeringen "MTA...-S02.-...-00"

3.1.2 24 V-voedingsklem

X20
00600606
?1< 12)13 ?4< 15 >1§
N NN
©|©|©®©©
62785AXX
24 V-voedingsklem (24 V-energiebus)
Nr. Naam Functie
X20 1 FE Functionele aarde (IN)
2 +24V_C +24V-voeding — permanente spanning (IN)
3 ov24_C 0V24-referentiepotentiaal — permanente spanning (IN)
4 res. Gereserveerd
5 res. Gereserveerd
6 res. Gereserveerd
1" FE Functionele aarde (OUT)
12 +24V_C +24 V-voeding — permanente spanning (OUT)
13 0v24_C 0V24-referentiepotentiaal — permanente spanning (OUT)
14 res. Gereserveerd
15 res. Gereserveerd
16 res. Gereserveerd
AANWIJZING
De permanente spanning 24V _C kan bij de uitvoering "SBus-Slave" als alternatief op
X20 of X35 aangesloten en doorgelust worden.
Mag echter niet op X20 gevoed en vanuit X35 verder doorgelust worden of omgekeerd.
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El

ektrische installatie

ABOX met klemmen en kabeldoorvoeringen "MTA...-S02.-...-00"

3.1.3 Motoraansluitklem in combinatie met MOVIFIT®-FC
ih:l: X30
X1 )I(8_ 5| [6] |7 X81 X29
omomeome = === X45 X25
O 5§ [ulzss X31
1| 2] [a] [4] %91 X20
H H
X9z [s] [
O O 9 9
(I [ R |
N I R I A X35
1 2 3 4
X50
62786AXX
Aansluitklem motor (aansluiting via hybride kabel)
Nr. Naam Functie
X8 1 PE PE-aansluiting motor
2 U Uitgang motorfase U
3 \% Uitgang motorfase V
4 w Uitgang motorfase W
5 15 Aansluiting SEW-rem klem 15 (blauw)
6 14 Aansluiting SEW-rem klem 14 (wit)
7 13 Aansluiting SEW-rem klem 13 (rood)
X81 1 TF+ Aansluiting temperatuurvoeler TF/TH (+) motor
2 TF- Aansluiting temperatuurvoeler TF/TH (-) motor
3 DBO00 Binaire uitgang "Rem gelicht" = fabrieksinstelling (schakelsignaal 24 V)
4 0v24_C 0V24-referentiepotentiaal voor remuitgang
X9 1 PE PE-aansluiting
2 - Gereserveerd
3 - Gereserveerd
4 - Gereserveerd
5 -R Aansluiting remweerstand "-R"
6 - Gereserveerd
7 +R Aansluiting remweerstand "+R"
X91 1 - Gereserveerd
2 - Gereserveerd
3 - Gereserveerd
4 - Gereserveerd
Als de binaire uitgang DB0O voor de aansturing van de rem wordt gebruikt, mogen de
parameters van de functionaliteit van de binaire uitgang niet worden gewijzigd.
Dodelijk of ernstig lichamelijk letsel.
» Controleer de instelling van de parameters, voordat u de binaire uitgang voor de
) aansturing van de rem gebruikt!
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Elektrische installatie

ABOX met klemmen en kabeldoorvoeringen "MTA...-S02.-...-00"

3.1.4 Motoraansluitklem in combinatie met MOVIFIT®-SC

ih:l: X30
X1 )I(B_ 5/ [6] |7 X81 X29
O O O O (| | X45 X25
O O |0 O [1i2[314
' e N s N i X31
1| [2] [s] [4f %91
T X20
H o o EEEE
112[3]4
X9=ls| o] |7
O O 9 9
(I [ |
1 e O s Y X35
1 2 3 4
X50
62787AXX
Aansluitklem motor (aansluiting via hybride kabel)
Nr. Naam Functie Motor
X8 1 PE PE-aansluiting motor 1
2 U_M1 Uitgang motor 1 fase U
3 V_M1 Uitgang motor 1 fase V
4 W_M1 Uitgang motor 1 fase W
5 15_M1 Aansluiting SEW-rem motor 1 klem 15 (blauw) 1
6 14_M1 Aansluiting SEW-rem motor 1 klem 14 (wit)
7 13_M1 Aansluiting SEW-rem motor 1 klem 13 (rood)
X81 1 TF+_MA1 Aansluiting temperatuurvoeler TF/TH (+) motor 1
2 TF-_M1 Aansluiting temperatuurvoeler TF/TH (-) motor 1
3 DBO00 Binaire uitgang "Rem gelicht" motor 1 (schakelsignaal 24 V)
4 0v24_C 0V24-referentiepotentiaal voor remuitgang motor 1

X9 en X91 mogen

Let op: wanneer slechts één motor wordt gebruikt moeten de klemmen X8 en X81 worden gebruikt. De klemmen
dan niet aangesloten zijn.

X9 1 PE PE-aansluiting motor 2
2 U_M2 Uitgang motor 2 fase U
3 V_M2 Uitgang motor 2 fase V
4 W_M2 Uitgang motor 2 fase W
5 15_M2 Aansluiting SEW-rem motor 2 klem 15 (blauw) 2
6 14_M2 Aansluiting SEW-rem motor 2 klem 14 (wit)
7 13_M2 Aansluiting SEW-rem motor 2 klem 13 (rood)
X91 1 TF+_M2 Aansluiting temperatuurvoeler TF/TH (+) motor 2
2 TF-_M2 Aansluiting temperatuurvoeler TF/TH (-) motor 2
3 DBO1 Binaire uitgang "Rem gelicht" motor 2 (schakelsignaal 24 V)
4 0v24_C 0V24-referentiepotentiaal voor remuitgang motor 2

Als de binaire uitgangen DBOO resp. DB01 voor de aansturing van de rem worden
gebruikt, mogen de parameters van de functionaliteit van de binaire uitgangen niet wor-

den gewijzigd.

Dodelijk of ernstig lichamelijk letsel.

» Controleer de instelling van de parameters, voordat u de binaire uitgang voor de

aansturing van de rem gebruikt!
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Elektrische installatie
ABOX met klemmen en kabeldoorvoeringen "MTA...-S02.-...-00"

3.1.5 24 V-voedingsklem (24 V-energiebus)

62788AXX

24 V-voedingsklem (24 V-energiebus)

Nr. Naam Functie
X29 1 +24V_C +24 V-voeding — permanente spanning (doorverbonden met X20/2)
2 0v24_C 0V24-referentiepotentiaal — permanente spanning (doorverbonden met X20/3)
3 res. Gereserveerd
4 res. Gereserveerd
5 MOVIFIT®-FC: +24V_P MOVIFIT®-FC: +24 V-voeding voor geintegreerde frequentieregelaar, voeding
MOVIFIT®-SC: res. MOVIFIT®-SC: gereserveerd
6 MOVIFIT®-FC: 0v24_P MOVIFIT®-FC: 0V24-referentiepotentiaal voor geintegreerde frequentieregelaar, voeding

MOVIFIT®-SC: res.

MOVIFIT®-SC: gereserveerd

res.

Gereserveerd

res.

Gereserveerd
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Elektrische installatie

ABOX met klemmen en kabeldoorvoeringen "MTA...-S02.-...-00"

3.1.6

1/0-klem (aansluiting sensoren)

62789AXX

1/0-klem (aansluiting sensoren)

Nr. Naam Functie

X25 |1 DI100 Binaire ingang DI100 (schakelsignaal)
2 DI102 Binaire ingang DI102 (schakelsignaal)
3-8 res. Gereserveerd
1" DI101 Binaire ingang DI101 (schakelsignaal)
12 DI103 Binaire ingang DI103 (schakelsignaal)
13-18 | res. Gereserveerd
21 V024 +24 V-sensorvoeding, uit +24V_C
22 V024 +24 V-sensorvoeding, uit +24V_C
23-28 | res. Gereserveerd
31 0V24_C | 0V24-referentiepotentiaal voor sensoren
32 0V24_C | 0V24-referentiepotentiaal voor sensoren
33-38 | res. Gereserveerd

Aanvulling op de technische handleiding — MOVIFIT®-SC/FC iin de uitvoering SBus-slave
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Elektrische installatie

ABOX met klemmen en kabeldoorvoeringen "MTA...-S02.-...-00"

3.1.7 SBus-klem (CAN)

62790AXX

SBus-klem (CAN)

Nr. Naam Functie
X35 1 CAN_GND 0 V-referentiepotentiaal voor SBus (CAN)
2 CAN_H SBus CAN_H - inkomend
3 CAN_L SBus CAN_L — inkomend
4 +24V_C +24 V-voeding — permanente spanning
5 0v24_C 0V24-referentiepotentiaal — permanente spanning
1" CAN_GND 0 V-referentiepotentiaal voor SBus (CAN)
12 CAN_H SBus CAN_H - uitgaand
13 CAN_L SBus CAN_L — uitgaand
14 +24V_C +24 V-voeding — permanente spanning
15 0v24_C 0V24-referentiepotentiaal — permanente spanning
AANWIJZING

De permanente spanning 24V _C kan bij de uitvoering "SBus-Slave" als alternatief op

X20 of X35 aangesloten en doorgelust worden.

Mag echter niet op X20 gevoed en vanuit X35 verder doorgelust worden of omgekeerd.
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Elektrische installatie
ABOX met klemmen en kabeldoorvoeringen "MTA...-S02.-...-00"

3.1.8 Gereserveerde klemmen
In combinatie met de uitvoering "SBus-Slave" zijn de klemmen X45, X30, X31 alsmede
de connector X50 gereserveerd.

A H B
(| | [ ] X30
xX8—[=| [al [-] X81 112]3
X1 I 5 6 7 X29
O O O O (| o o} X25
4 (o | | [ o
O 0 O BikEE seEaes L = = VY
4141 2] (3] 4] X91 511112131415/6/7 8| [1][2]3
SESme <> 2| (i s ana 7| | OO0
| | /\ /\ WL NS
O |0 O [112[3]4] (1A2A3A4A5 2
©©[©® —z1 [&1 [5] 11%2<1>3414 15 U ULJJUUULJHUHUJ \1H2|3H4H5
LB 000 | s
O O O O 35| |31/32/33(34/35/36/37138| | [l
& Y g S elolelelele| [HonitH HHnnHH-R X35
il 2 3 4 I:I
X50
62791AXX
Gereserveerde klem/connector
Nr. Naam Functie
X45 1-35 res. Gereserveerd
X30 1-3 res. Gereserveerd
X31 1-3 res. Gereserveerd
X50 1-4 res. Gereserveerd
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Elektrische installatie
Hybride ABOX "MTA...-S42.-...-00", "MTA...-S52.-...-00", "MTA...-S62.-...-00"

3.2 Hybride ABOX "MTA...-S42.-...-00", "MTA...-S52.-...-00", "MTA...-S62.-...-00"
AANWIJZING
* De hybride ABOX is gebaseerd op de ABOX met klemmen en kabeldoorvoeren.
* Hieronder worden daarom alleen de extra connectoren in vergelijking met de stan-
1 daard-ABOX beschreven.
» De beschrijving van de klemmen staat vermeld in het hoofdstuk ABOX met klem-
men en kabeldoorvoeren "MTA...-S02.-...-00".
+ De klemmenstrook X25 is bezet door de beschreven connectoren en kan daarom
niet meer door de klant worden gebruikt.
3.21 1/O-aansluiting (aansluiting sensoren)
M12-connector, standaardco- | Pin X21 X22 X23 - X28
dering, female
1 V024 V024 res.
9 2 DI101 DI103 res.
3 o0v24_C o0v24_C res.
1 f‘é\\ 4 DI100 DI102 res.
&/\/\3 5 n.c. n.c. res.
4 s

3.2.2 Gereserveerde connector

De connectoren X50 alsmede X11/X12 (alleen "MTA...-S52.-...-00" , "MTA...-S62.-...-00")
van de hybride ABOX zijn in combinatie met de uitvoering "SBus-Slave" over het alge-
meen gereserveerd.
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Elektrische installatie
Aansluitvoorbeeld

3.3 Aansluitvoorbeeld
3.3.1  SBus-aansluiting

AANWIJZINGEN
° Het voorbeeld geldt in combinatie met de volgende aansluitbox:
1 + Standaard-ABOX "MTA...-S02.-...-00"
* Hybride ABOX "MTA...-S42.-...-00"

* Hybride ABOX "MTA...-S52.-...-00"
* Hybride ABOX "MTA...-S62.-...-00"

Op onderstaande afbeelding wordt de SBus-aansluiting weergegeven.

«  Wanneer de MOVIFIT® aan het uiteinde van een SBus-segment zit, wordt deze
alleen via de inkomende SBus-kabel (CAN) aangesloten.

» Om storingen van het bussysteem door reflecties, enz. te vermijden, moet het SBus-
segment bij de fysiek eerste en laatste deelnemer met busafsluitweerstanden
worden afgesloten.

* De busafsluitweerstanden zijn reeds in de MOVIFIT®-ABOX geintegreerd en kunnen
met schakelaar S3 worden geactiveerd.

SBus-MASTER SBus-SLAVE 1 SBus-SLAVE 6
MOVIFIT® ON MOVIFIT®  opf MOVIFIT® ON
(11 [ M |s3 (1] S3 [1] S3
X35 X35 X35
CAN_GND| 1 IN [CAN_GND|1 |—— IN |CAN_GND [1 [—
CAN H|2 CAN H| 2 [— CAN H|[2
CAN_L |3 — CAN_L |3 [+ CAN_L [3
CAN_GND[11 OUT |CAN_GND|11 OUT | CAN_GND |11
CAN_H[12 CAN_H|[12 CAN_H|[12
CAN_L [13 CAN_L (13 CAN_L |13
=D 1 M-I} (1D 11 D=
M ssuscan SBus(CAN) |
62799AXX

[1] DIP-switch S3 voor busafsluiting
[2] EMC-kabelwartel
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Inbedrijfstelling
Inbedrijfstelling in combinatie met SBus

4 Inbedrijfstelling

AANWIJZING

1

In dit hoofdstuk wordt de inbedrijfstelling van de MOVIFIT® als "SBus-Slave"
beschreven.

Neem tijdens werkzaamheden aan de MOVIFIT®-SC of -FC altijld de desbetreffende
technische handleiding en het handboek functieniveau "Technology” in acht en met
name de veiligheidsaanwijzingen en waarschuwingen die hierin staan vermeld.

4.1 Inbedrijfstelling in combinatie met SBus

1. Controleer of MOVIFIT® correct is aangesloten.

2. Het SBus-Slave-adres met behulp van de DIP-switches S11/1 tot S11/4
(— pagina 6) op de MOVIFIT®-ABOX instellen.

Het SBus-Slave-adres wordt vanuit de waarden die door de DIP-switches + en een
vaste offset van 16 berekend.

Op onderstaande afbeelding wordt bijv. de instelling voor adres 19 weergegeven.

S11

W~ 22 xo0
‘m 22 x 0
B 2
@ - 20 x

0
0
2

a1
3+

L m
2]
)

62801AXX

[1] Voorbeeld van het SBus-Slave-adres 19
[2] Vaste offset 16
[3] Waarde van de DIP-switches

Geldige adressen van 16 tot 21.

3. De busafsluitweerstand op de MOVIFIT® op de eerste en laatste SBus-deelnemer
bijschakelen.

« Wanneer de MOVIFIT® aan het uiteinde van een SBus-segment zit, wordt deze
aansluiting op de SBus uitsluitend via de inkomende CAN-kabel uitgevoerd.

* Om storingen van het bussysteem door reflecties, enz. te vermijden, moet het
SBus-segment bij de fysiek eerste en laatste deelnemer met busafsluitweerstan-
den worden afgesloten.

AANWIJZING

Als de EBOX (elektronica-eenheid) van de ABOX (aansluiteenheid) wordt verwijderd,
wordt de SBus (CAN) niet onderbroken.
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4. De MOVIFIT®-frequentiere elaar of motorstarter in gebruik nemen, zie de techni-

sche handleiding MOVIFIT™-SC of MOVIFIT®-FC.
5. Plaats de MOVIFIT®-EBOX op de ABOX en sluit deze.

6. De voedingsspanning 24V-C inschakelen. De bijbehorende controle-LED moet nu
groen oplichten.
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4.1.1 Busafsluiting

Inbedrijfstelling in combinatie met SBus @

De busafsluitweerstanden zijn al in de MOVIFIT®-ABOX gerealiseerd (alleen bij de
standaard-ABOX "MTA...-S02.-...-00" of hybride BOX "MTA...-S42.-...-00", "MTA...-
S52.-...-00" , "MTA...-S62.-...-00"), en kunnen door middel van de schakelaar S3 worden

geactiveerd:

Busafsluiting ON = aan

Busafsluiting OFF = uit
(fabrieksinstelling)

S3

4
(]

S3

4
o

In onderstaande tabel wordt het werkingsprincipe van de schakelaar van de busafslui-

ting weergegeven:

Schakelaar S3 voor busafsluiting
Busafsluiting ON = aan
Bus-
afsluiting
Schakelaar
ON
OFF
Uitgaande
kabel
57271ANL

Busafsluiting OFF = uit
Bus-
afsluiting
Schakelaar
ON

OFF
Inkomende Uitgaande

kabel kabel

57272ANL
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Inbedrijfstelling
Toepassingsvoorbeeld transparante modus MOVIFIT®-FC met 6 FC Slave-apparaten

©

apparaten

Toepassingsvoorbeeld transparante modus MOVIFIT®-FC met 6 FC Slave-

1

AANWIJZING

Het onderstaande hoofdstuk is de aanvulling op het hoofdstuk "PROFIBUS" in het
handboek MOVIFIT®-functieniveau "Technology", een toepassingsvoorbeeld in de
transparante modus voor het aansturen van MOVIFIT®-SIave-apparaten.

! Feldbus Master

De transparante modus biedt voor de MOVIFIT®-FC onderstaande functionaliteit:

» besturing van de geintegreerde frequentieregelaar door middel van drie procesdata-
woorden, d.w.z. dat de tijden voor acceleratie- en deceleratie-integrator cyclisch
door de overkoepelende besturing moeten worden aangegeven.

» besturing van 6 extra, extern aangesloten FC-Slave-apparaten via elk drie proces-
datawoorden.

« er kunnen door MOVIFIT®-FC 12/16 digitale ingangen en 0/4 digitale uitgangen wor-
den gebruikt om externe sensoren te analyseren en actoren te schakelen. de om-
schakeling van de gecombineerde in-/uitgangen wordt door het PLC-programma uit-
gevoerd. "1-signalen” op de digitale uitgangen DOO..3 schakelen de klem automa-
tisch als digitale uitgang.

« door middel van de speciale statusinformatie "MOVIFIT® Status" wordt de cyclische
diagnose van de sensor-/actorkanalen uitgevoerd.

In onderstaande tabel wordt een voorbeeld van de configuratie voor deze MOVIFIT®-FC
met zes slave-apparaten weergegeven:

Slot | Bezetting (DP-ID) Ingestoken Opmerking
module

1 "PROFIsafe-optie" "Slot not used"

2 "Param-Channel" "Slot not used"

3 "PD-Channel” "5 PD (5 words)" Interne FC

4 "PD-Channel” "15 PD (15 words)" | 5 externe FC-Slave-apparaten
(SBus-adressen 16 tot 20)

5 "PD-Channel” "3 PD (3 words)" 1 extern FC-Slave-apparaat
(SBus-adres 21)

Op onderstaande afbeelding wordt weergegeven welke procesdata via het bussysteem
worden overgedragen. Als in- en uitgangsdata worden steeds 5 woorden tussen veld-
busmaster en MOVIFIT®-FC overgedragen.

De overige externe FC-Slave-apparaten worden in de slots 4 en 5 gedefinieerd. Er is
voor dit voorbeeld gekozen aangezien vele PLC-systemen uitsluitend een consistentie
van max. 16 woorden toestaan. Aangezien FC-Slave-apparaten 18 procesdatawoorden
bezetten, zijn deze verdeeld in 5+1, d.w.z. dat het zesde externe FC-Slave-apparaat via
slot 5 wordt geprojecteerd.

MOVIFIT® FC

=) reserved 4DO| PO1 [ PO2 [ PO3 [ PO1[ PO2| PO3| PO1| PO2 | PO3

[Po1[ Po2] PO3 ] l:>

[P [ P2 | Pi3 ] C:'

&[status] 1201 Pt [ P12 [ P13 [P [Pi2 [ PI3 | P11 | P2 | PI3 |)

max. 6 externe SBus-deelnemers

62867ANL
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Toepassingsvoorbeeld transparante modus MOVIFIT®-FC met 6 FC Slave-apparaten @

Op onderstaande afbeelding wordt een STEP7-projecteringsvoorbeeld voor de transpa-
rante modus MOVIFIT®-FC met 6 FC-Slave-apparaten weergegeven:

MW Config - [SIMATIC 400(1) (Configuration] -- SEW-01] B [= B
BN 2ston Ede Insert PLC View Options ‘Window Hel & x|
D@2 & & |2e dia Do 28w
2l =
PﬂTuFlausm PROFIBUS Line 1 1]y | Bk | 1 ﬂﬂ.ﬂﬂ
1 MOV Erofile: ISIanduld _ﬂ
e o MOVIFIT Technology = |
o o o B Univerzal module
— Slot mot ured
Param [4 wondz]
1PD {1 wond)
_|:| 2FD |2 wonds)
iI | 3 IPD (3 wionds)
4FD |4 wonds)
SFD (5 words]
4m/ = (5) MOVIAIT Technalogy BFD (6 woids])
: 7FD (7 wonds)
?Iot u DPID .. sul;dm Mumbes / Desi.. | 1Addi. | @add. | C. | ' Tat
rol uged
2 1] Shot not used AFD (9 wonds)
10PD (10 woeds)
3 192 5PD_[5 words) 512..521 [512..521 T
] 132 15PD_[15woids]  |522. 551 [522. 551 e “‘2‘““151
5 192 IPD_[3 wards) 552..557 [552..557 12FD; (12 morce]
3 1] Slot ot used 13FD (13 moeds)
7 1] Slat nat uzed 14PD (14 woads]
] 1] Slot not uzed 15PD (15 woedz)
q 1] Shot not uzed 16 FD [16 woedz]
10 1] Skot not uzed 18PD (18 woadsz)
1 1] Slot not uzad Z1FD (21 woedz)
12 1] Skat not uzed 24FD (24 woeds)
13 1] Slot not uzed 32ZFD [32w|:rd?]
14 [1] Slot not uged -~FROFIsafe-Option--
5] 0 Skot not used [l F-Module 110 (2 bte] |
5] 0 5ot not used G50 V2 20 for MOVIFIT Technology ‘f__sJ
17 0 Slot nat uged
18 1] Skt not used
Press 1 to get Help, . [ | =
62868ADE
AANWIJZING
Vanaf MOVIFIT®-TechnoIogy firmware .11 kan elk Slave-apparaat in een eigen slot
* worden geprojecteerd. Daarmee is een onafhankelijk toewijzing van elke afzonderlijke
1 aandrijving in het periferie-adresgebied van de besturing mogelijk. Firmware V.10
ondersteunt maximaal 6 procesdatakanalen (slot 3 tot 8).
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@ Slave-apparaten in MOVITOOLS®-MotionStudio integreren

4.3 Slave-apparaten in MOVITOOLS®-MotionStudio integreren

4.3.1 Verbinding tussen MOVIFIT® in de uitvoering "SBus-Slave" en PC
De verbinding tussen MOVIFIT® in de uitvoering "SBus-Slave" en PC voor het stellen
van diagnoses en het instellen van parameters, verloopt over het algemeen via de des-
betreffende master-MOVIFIT®.

De verbinding van de diagnose-interface van de master-MOVIFIT® met een gebruikelij-
ke PC kan met de volgende opties tot stand worden gebracht:

« UWS21B met seriéle interface RS-232, artikelnummer 1 820 456 2
« USB11A met USB-interface, artikelnummer 0 824 831 1

MOVIFIT® MOVIFIT® MOVIFIT®
MASTER SLAVE 1 SLAVE 6
1 IMIIIIIIH i |IIII|I|ﬂ
(—— (E—
‘ SBUS ‘ SBUS
RS-232 RS485
RJ10
USB11A
USB RS485
w I 1® =
RJ10
62792AXX

Omvang van de levering:

* Interface-omvormer

+ Kabel met connector RJ10

* Interfacekabel RS-232 (UWS21B) of USB (USB11A)

4.3.2 Weergave van de Slave-apparaten
De Slave-apparaten worden in MOVITOOLS®-MotionStudio onder de desbetreffende
master-MOVIFIT® weergegeven.

@l Default
E \3 Serial
S O MTF. P14 [1]
[=] -5 SBus
: ﬂ 16 MTF11A0015643 ——— [2]

@ 17 MTST40015503 ———— [2]
E- 4 Intemal
o 1 MTFI140011 883 —————— [3]
62800AXX

[1] Communicatie-eenheid MOVIFIT®-Master
[2] Vermogensdelen MOVIFIT®-SBus-Slave
[3] Vermogensdeel MOVIFIT®-Master
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5 Bedrijf

Bedrijfsindicaties MOVIFIT® in de uitvoering SBus-Slave @

5.1 Bedrijfsindicaties MOVIFIT® in de uitvoering SBus-Slave

5.1.1 Algemene LED's

Op onderstaande afbeelding worden de LED's voor de digitale ingangen en permanente
24 V-spanning weergegeven:

334} °
7 /O/ 75 97
%225 %
MOVIFIT®
EURODRIVE
62804AXX
Status van de In onderstaande tabel worden de mogelijke statuswaarden van de LED's "DI.." weerge-
LED's "DI.." geven:
LED Status | Betekenis
DI100 tot GEEL | Ingangssignaal op binaire ingang DI..
DI103 aanwezig
uIT Ingangssignaal op binaire ingang DI.. open resp. "0"
Status van de In onderstaande tabel worden de statuswaarden van de LED's "24V-C" weergegeven:
LED's "24V-C"
LED Status | Betekenis Oplossing
24V-C groen | 24V-C permanente spanning aanwezig. -
uit 24V/-C geen permanente spanning. Voeding 24V-C controleren.

Aanvulling op de technische handleiding — MOVIFIT®-SC/FC iin de uitvoering SBus-slave
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Bedrijfsindicaties MOVIFIT® in de uitvoering SBus-Slave

©

5.1.2 Statuswaarden van de LED "RUN PS" in combinatie met MOVIFIT®-FC
Op onderstaande afbeelding wordt de LED "RUN PS" (status-LED frequentieregelaar)

weergegeven.
()
)
%@
®  MOVIFIT®
EURODRIVE
62805AXX
LED- | LED-status Bedrijfstoestand Beschrijving
kleur
- Uit Niet bedrijfsklaar 24 V-voeding ontbreekt.
geel Knippert gelijkmatig | Niet bedrijfsklaar Zelftestfase of 24 V-voeding is aanwezig, maar net-
spanning niet in orde.
geel Gelijkmatig snel Bedrijfsklaar Lichten van de rem zonder vrijgave van aandrijving
knipperend actief.
geel Brandt permanent Bedrijfsklaar, 24 V-voeding en netspanning in orde,
maar apparaat maar geen vrijgavesignaal.
geblokkeerd
groen/ | Knippert met wisse- | Bedrijfsklaar, Gestoorde communicatie bij cyclische data-uitwis-
geel lende kleuren maar time-out seling.
groen | Brandt permanent Apparaat vrijgege- | Motor in bedrijf.
ven
groen | Gelijkmatig snel Stroomgrens actief | Aandrijving functioneert tegen de stroomgrens aan.
knipperend
groen | Knippert gelijkmatig | Bedrijfsklaar Stilstandstroomfunctie actief.
rood Brandt permanent Niet bedrijfsklaar 24 V DC-voeding controleren.
Let erop dat er een afgevlakte gelijkspanning met
een kleine rimpel (resterende rimpel max. 13 %)
aanwezig is.
rood Knippert 2x, pauze Fout 07 Tussenkringspanning te hoog
rood Langzaam knippe- Fout 08 Fout toerentalbewaking
rend Fout 90 Toewijzing motor - regelaar verkeerd
Fout 15 24 V-voedingsspanning te laag
Fout 17 tot 24, 37 CPU-fout
Fout 25, 94 EEPROM-fout
Fout 01 Overstroom eindtrap
rood Knippert 3x, pauze
Fout 11 Te hoge temperatuur eindtrap
rood Knippert 4x, pauze Fout 84 Overbelasting motor
Fout 31 TF is geactiveerd
rood Knippert 5x, pauze Fout 89 Te hoge temperatuur rem
Combinatie motor — frequentieregelaar is fout
Fout 4 Overstroom remchopper
rood Knippert 6x, pauze Fout 06 Fase-uitval van de netvoeding
Fout 81 Startvoorwaarde™
Fout 82 Uitgang open

1) Alleen in de bedrijffsmodus Hefvoorziening
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Bedrijf

C 2D

5.1.3 Statuswaarden van de LED "RUN PS" in combinatie met MOVIFIT®-SC
Op onderstaande afbeelding wordt de LED "RUN PS" (status-LED motorstarter) weer-
gegeven.

[ )
)
9

®  MOVIFIT®

EURODRIVE

62805AXX

LED apparaatstatus
LED- LED-status Bedrijfstoestand
kleur Vermogensdeel MOVIFIT®-motorstarter
- Uit 24 V-elektronicavoeding ontbreekt
rood Brandt permanent 24 V-elektronicavoeding aanwezig:
» defect aan aansluitplaat vermogensdeel van motorstarter
geel Brandt permanent Normale werking "Geen vrijgave":
* motorstarter bedrijfsklaar (24 V-elektronicavoeding en netspanning
aanwezig)
« vermogensdeel van motorstarter niet vrijgegeven
groen | Brandt permanent Normale werking "Vrijgave" bij bedrijf met één motor:
* motorstarter bedrijfsklaar (24 V-elektronicavoeding en netspanning
aanwezig)
* motor vrijgegeven
Normale werking "Vrijgave" bij gebruik met twee motoren:
* motorstarter bedrijfsklaar (24 V-elektronicavoeding en netspanning
aanwezig)
* beide aandrijvingen vrijgegeven
groen | 1 x knipperend, pauze Normale werking "Vrijgave" bij gebruik met twee motoren:
* motorstarter bedrijfsklaar (24 V-elektronicavoeding en netspanning
aanwezig)
* aandrijving 1 vrijgegeven
groen | 2 x knipperend, pauze Normale werking "Vrijgave" bij gebruik met twee motoren:
* motorstarter bedrijfsklaar (24 V-elektronicavoeding en netspanning
aanwezig)
* aandrijving 2 vrijgegeven
geel Knippert gelijkmatig 24 V-elektronicavoeding voor vermogensdeel van de motorstarter
aanwezig:
* geen netspanning
* vermogensdeel van de motorstarter niet gereed
* geen fout
geel Gelijkmatig snel knippe- | Bedrijfstoestand "Lichten van de rem aandrijving 1 en/of aandrijving 2
rend zonder vrijgave aandrijving"
groen/ | Knippert gelijkmatig met | Vermogensdeel van de motorstarter bedrijfsklaar,
geel wisselende kleuren time-out communicatie bij cyclisch dataverkeer
groen | Gelijkmatig snel knippe- | Functioneert tegen de stroomgrens aan
rend
rood Gelijkmatig langzaam Interne CPU-fout, EEPROM-fout, uitgang open, watchdog
knipperend
rood 3 x knipperend, pauze Fout 1 (overstroom motor)
Fout 11 (te hoge temperatuur eindtrap)
Fout 44 (Ixt-belasting)
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@ Bedrijfsindicaties MOVIFIT® in de uitvoering SBus-Slave

LED-
kleur

LED apparaatstatus

LED-status

Bedrijfstoestand
Vermogensdeel MOVIFIT®-motorstarter

rood

4 x knipperend, pauze

Fout 31 (temperatuurvoeler motor)

Bij het gebruik met twee motoren kan het aanspreken van de tempera-
tuurvoeler van aandrijving 1 en/of aandrijving 2 de oorzaak van de fout
zijn.

Fout 84

(cyclusbewaking aandrijving 1 of aandrijving 2)
(UL-beveiligingsfunctie motor 1 of motor 2)
(simulatie motortemperatuur motor 1 of motor 2)

rood

5 x knipperend, pauze

Fout 89 (cyclusbewaking rem aandrijving 1 of aandrijving 2)

rood

6 x knipperend, pauze

Fout 6 (faseuitval voeding)
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Bedrijfsindicaties MOVIFIT® in de uitvoering SBus-Slave @

5.1.4 Statuswaarden van de LED "STO" (alleen in combinatie met MOVIFIT®-FC)

()
&
>
MOVIFIT®
EURODRIVE
62806AXX
LED Status | Betekenis
STO geel » Aandrijving in de veilige stop ("STO actief")
uit » Aandrijving niet in de veilige stop ("STO niet actief")

Veiligheidsrelevant verder gebruik van de LED-indicatie "STO" door de operator.
Dodelijk of ernstig lichamelijk letsel.

+ De LED's hebben geen veiligheidsfunctie en mogen niet veiligheidstechnisch
gebruikt worden!
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7 Algemene elektronische gegevens
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6 Technische gegevens

AANWIJZING

In dit hoofdstuk worden elektronische gegevens, digitale ingangen alsmede de SBus-
i interface van MOVIFIT®-SC of -FC in de uitvoering "SBus-Slave" beschreven.

De overige technische gegevens staan in de technische handleiding MOVIFIT®-SC of

-FC vermeld.

6.1 Algemene elektronische gegevens

Algemene elektronische gegevens

Elektronica- en sensorvoeding Uiy =24V DC -15 %/+20 % overeenkomstig EN 61131-2

24V-C(ontinuous) MOVIFIT®-FC: Ig <= 50 mA, typisch 20 mA (voor MOVIFIT®-eIektronica)
MOVIFIT®-sC: Ig <= 150 mA, typisch 70 mA (voor MOVIFIT®-eIektronica)

plus maximaal 500 mA voor sensorvoeding (afhankelijk van aantal en soort sensoren)

Voeding regelaar 24V-P Uy = 24 V DC -15 %/+20 % overeenkomstig EN 61131-2
(alleen MOVIFIT®-FC) lg <= 250 mA, typisch 180 mA
Potentiaalscheiding Gescheiden potentialen voor:

*  SBus-aansluiting (X35/1-3) potentiaalvrij
«  24V-C voor MOVIFIT®-elektronica en digitale ingangen (DI..)
*  24V-P voor geintegreerde frequentieregelaar (alleen MOVIFIT®-FC)

Afscherming buskabel Via metalen EMC-kabelwartels resp. via EMC-afschermingsbeugels aarden

(Zie hoofdstuk "Installatievoorschriften" in de technische handleiding MOVIFIT®-SC of -FC)

6.2 Digitale ingangen

Digitale ingangen
Aantal ingangen 4 (DI100 tot DI103)
Ingangstype PLC-compatibel overeenkomstig EN 61131-2 (digitale ingangen type 1)

R; ca. 4 kQ, aftastcyclus <5 ms

Signaalniveau +15V .. +30V "1" = contact gesloten

-3V..+5V "0" = contact open

Sensorvoeding (4 groepen) 24 V DC overeenkomstig EN 61131-2, bestand tegen externe spanning en kortsluiting
Nominale stroomsterkte 500 mA
Spanningsverlies intern max. 2V
Potentiaalreferentie 24V-C

6.3 Interfaces

Interfaces
SBUS-interface Interface naar overige SBUS-compatibele SEW-apparaten
(niet bij functieniveau Classic) CAN-bus overeenkomstig CAN-specificatie 2.0, deel A en B
Overdrachtstechniek Conform 1ISO 11898
Busafsluiting 120 Q afsluitweerstand in combinatie met ABOX "MTA...-S02.-...-00",
"MTA...-S42.-...-00", "MTA...-S52.-...-00" en "MTA...-S62.-...-00" vast ingebouwd en door
middel van schakelaars inschakelbaar.
Bij alle andere ABOX-uitvoeringen moet een externe afsluitweerstand worden gebruikt.
Diagnose-interface RS-485 Diagnose-interface, niet galvanisch gescheiden van MOVIFIT®-elektronica
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