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Wskazowki ogdlne
Korzystanie z instrukcji obstugi

1 Wskazoéwki ogdélne
1.1  Korzystanie z instrukcji obstugi

Niniejsza instrukcja obstugi jest czescig produktu i zawiera wazne wskazéwki dotyczace
jego uzytkowania i obstugi technicznej. Niniejsza instrukcja obstugi przeznaczona jest
dla wszystkich oséb, wykonujacych prace montazowe,instalacyjne, prace z zakresu
uruchamiania i obstugi technicznej danego produktu.

Nalezy zapewni¢ dostepno$¢ oraz dobry i czytelny stan instrukcji obstugi. Nalezy
zapewni¢, aby osoby odpowiedzialne za instalacje i eksploatacje, jak réwniez personel
pracujacy przy urzadzeniu na witasng odpowiedzialno$¢ zapoznaty sie z catg instrukcjg
obstugi. W razie niejasnosci lub w celu uzyskania dalszych informacji nalezy
skonsultowa¢ sie z SEW-EURODRIVE.

1.2  Struktura wskazowek bezpieczenstwa

Wskazéwki bezpieczenstwa niniejszej instrukcji obstugi wygladajg w nastepujacy
sposob:

Piktogram A StOWO SYGNALIZACYJNE!

Rodzaj zagrozenia i jego zrédio.

Mozliwe skutki zlekcewazenia.

>

» Czynnosci zapobiegajace zagrozeniu.

Piktogram Stowo Znaczenie Skutki nieprzestrzegania
sygnalizacyjne
Przykfad: NIEBEZPIEC- Bezposrednie zagrozenie Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata

ZENSTWO!

>

Mozliwa, niebezpieczna Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata

Ogdline zagrozenie sytuacja

UWAGA! Mozliwa, niebezpieczna Lekkie uszkodzenia ciata
A sytuacja
Specyficzne
zagrozenie, UWAGA! Mozliwe straty rzeczowe Uszkodzenie systemu napedowego lub jego
np.porazenie pradem otoczenia

WSKAZOWKA | Przydatna wskazéwka lub rada.
°® Utatwia obstuge systemu

1 napedowego.
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1.3

1.4

1.5

Wskazéwki ogdélne
Roszczenia z tytutu odpowiedzialnosci za wady

Roszczenia z tytutu odpowiedzialnosci za wady

Przestrzeganie tej instrukcji obstugi jest warunkiem bezawaryjnej pracy urzadzenia
i uznania ewentualnych roszczeh z tytutu gwarancji. Przed rozpoczeciem uzytkowania
urzadzenia nalezy przeczytac instrukcje obstugi!

Nalezy zapewni¢ dostepnos¢ oraz dobry i czytelny stan instrukcji obstugi dla oséb
odpowiedzialnych za instalacje i prace oraz osoéb, ktére na wtasng odpowiedzialnosc
pracujg przy urzadzeniu.

Wykluczenie odpowiedzialnosci

Przestrzeganie instrukcji obstugi jest podstawowym warunkiem bezpieczniej pracy
urzadzen MOVIFIT®-SC i uzyskania podanych wiasciwosci produktu oraz cech
wydajnosci. Za osoby, straty materialne lub majagtkowe, powstate z powodu
nieprzestrzegania instrukcji obstugi firma SEW-EURODRIVE nie ponosi zadnej
odpowiedzialnosci. W takich przypadkach wykluczona jest odpowiedzialno$¢ za
ujawnione defekty.

Prawa autorskie

© 2008 — SEW-EURODRIVE. Wszystkie prawa zastrzezone.

Zabronione jest kopiowanie - réwniez fragmentow - edytowanie a takze
rozpowszechnianie niniejszej dokumentacii.
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Wskazoéwki bezpieczenstwa
Informacje ogdlne

2

2.1

2.2

Wskazowki bezpieczenstwa

Opisane ponizej zasadnicze wskazowki bezpieczenstwa stuzg zapobieganiu
uszkodzeniom ciata i szkodom materialnym. Uzytkownik powinien zapewni¢, aby
zasadnicze wskazowki bezpieczenstwa byly przestrzegane. Nalezy zapewnic, aby
osoby odpowiedzialne za instalacje i eksploatacje, jak rowniez personel pracujacy przy
urzadzeniu na wiasng odpowiedzialno$¢ zapoznaly sie z catg instrukcjg obstugi. W razie
niejasnosci lub w celu uzyskania dalszych informacji nalezy skonsultowac sie
z SEW-EURODRIVE.

Informacje ogédline

Nigdy nie wolno instalowa¢ ani uruchamiaé¢ produktéw uszkodzonych. Uszkodzenia
powinny by¢ bezzwtocznie zgtoszone firmie spedycyjne;.

Podczas eksploatacji, urzadzenie MOVIFIT®-SC moze posiada¢ stosowne do jego
stopnia ochrony nieostoniete elementy, na ktérych moze wystepowaé napiecie, jak
réwniez ruchome i obracajace sie czesci oraz rozgrzane powierzchnie.

W przypadku niedopuszczonego usuniecia wymaganej ostony, zastosowania
niezgodnego z instrukcja, btednej instalacji lub obstugi, istnieje zagrozenie powstania
ciezkich obrazen oraz szkéd materialnych.

Szczegotowe informacije przedstawione zostaty w dokumentacji.

Grupa docelowa

Wszystkie czynnosci zwigzane z instalacjg, uruchomieniem, usuwaniem usterek oraz
z utrzymywaniem urzadzen w sprawnosci technicznej powinny by¢ przeprowadzane
przez wykwalifikowanych elektrykow (przestrzega¢ IEC 60364 i CENELEC HD 384
lub DIN VDE 0100 i IEC 60664 Ilub DIN VDE 0110 oraz krajowych przepisow
dotyczacych zapobiegania wypadkom).

Wykwalifikowani  elektrycy, w odniesieniu do zasadniczych  wskazéwek
bezpieczenstwa, to osoby, ktdre poznaty techniki instalacji, montazu, uruchomienia
i eksploatacji danego urzadzenia i posiadajg odpowiednie kwalifikacje pozwalajace na
wykonywanie tych czynnosci.

Wszelkie pozostate prace z zakresu transportu, magazynowania, eksploataciji
i ztomowania muszg by¢ przeprowadzane przez odpowiednio przeszkolone osoby.
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2.3

2.31

2.4

2.5

2.6

Wskazéwki bezpieczenstwa
Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem
MOVIFIT®-sC jest komponentem przeznaczonym do montazu w maszynach
i instalacjach.

W przypadku montazu w maszynach nie dopuszcza sie uruchomienia urzadzenh
MOVIFIT®-SC (tzn. podjecia eksploatacji zgodnej z przeznaczeniem) do momentu, gdy
nie stwierdzona zostanie zgodnos¢ maszyny z przepisami dyrektywy UE 98/37/WE
(Dyrektywa maszynowa).

Uruchomienie (tzn. eksploatacja zgodna z przeznaczeniem) dopuszczalne jest
wytgcznie przy zachowaniu dyrektywy EMC (2004/108/WE).

Urzadzenia MOVIFIT®-SC spetniajg wymogi dyrektywy niskonapieciowej 2006/95/WE.
Normy zawarte w deklaracji zgodnosci zastosowane zostaty dla urzadzenia
MOVIFIT®-SC.

Nalezy koniecznie przestrzega¢ danych technicznych oraz danych odnoszacych sie
do warunkéw zastosowania umieszczonych na tabliczce znamionowej oraz
w dokumentac;ji.

Funkcje bezpieczenstwa

MOVIFIT®-SC nie moze realizowaé zadnych funkcji bezpieczenstwa, chyba ze taka
mozliwos$¢ zostata wyraznie opisana i dopuszczona.

W celu bezpiecznej eksploatacji mogg by¢ uzywane wytacznie te komponenty, ktére
SEW-EURODRIVE przeznaczyt w dostawie dla danej wers;ji!

Dokumentacja uzupetniajaca

Dodatkowo uwzgledni¢ nalezy nastepujaca dokumentacije:

* Instrukcja obstugi "Silniki tréjfazowe DR/DV/DT/DTE/DVE, asynchroniczne
serwomotory CT/CV"

+ lub instrukcja obstugi "Silniki tréjfazowe DRS/DRE/DRP"

Transport, magazynowanie

Nalezy przestrzegaé wskazéwek dotyczacych transportu, magazynowania i
prawidtowego uzytkowania. Przestrzega¢ norm dla warunkéw klimatycznych zgodnie
z rozdziatami "Dane techniczne".

Ustawienie
Ustawienie i chtodzenie urzadzenia powinno odbywac sie zgodnie z przepisami dla
poszczegolnej dokumentac;i.
Urzadzenie MOVIFIT®-sC nalezy chroni¢ przed niedozwolonym obcigzeniem.

Jedli urzadzenie nie zostato wyraznie przewidziane do tego celu, zabronione sg
nastepujace zastosowania:

+ Zastosowanie w obszarach zagrozonych wybuchem.

+ Zastosowanie w otoczeniu, w ktérym wystepuja szkodliwe oleje, kwasy, gazy, opary,
pyty, promieniowanie itd.

+ Stosowanie w obiektach niestacjonarnych, przy ktérych wystepujg silne drgania i
udary, patrz rozdziat "Dane techniczne".
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Wskazoéwki bezpieczenstwa
Podtaczenie elektryczne

2.7

2.8

Podfaczenie elektryczne

Podczas wykonywania prac przy urzadzeniu MOVIFIT®-SC pod napieciem nalezy
przestrzega¢ obowigzujacych krajowych przepiséw dotyczacych zapobiegania
wypadkom (np. BGV A3).

Instalacja elektryczna musi zosta¢ przeprowadzona zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami (np. w odniesieniu do przekroju przewoddéw, zabezpieczen, potaczen
przewodow ochronnych). Pozostate wskazéwki zawarte sa w odpowiednich
dokumentacjach.

Wskazowki dotyczace instalacji zgodnej z wytycznymi EMC dla ekranowania,
uziemienia, przyporzadkowania filtréw i ukladania przewodow zawarte zostaly
w dokumentacji MOVIFIT®-SC. Odpowiedzialno$¢ za przestrzeganie wartosci
granicznych ustanowionych przez przepisy EMC spoczywa na producencie instalacji
lub maszyny.

Srodki i urzadzenia ochronne musza odpowiadaé¢ obowigzujacym przepisom (np.
EN 60204 lub EN 61800-5-1).

Bezpieczne odfgczenie

MOVIFIT®-sC spetnia wymogi bezpiecznego odigczenia przytaczy mocy i elektroniki
zgodnie z normg EN 61800-5-1. Aby zagwarantowaé bezpieczne rozdzielenie,
wszystkie podtgczone obwody pradowe powinny rowniez spetniaé  wymogi
bezpiecznego rozdzielenia.
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2.9

Wskazéwki bezpieczenstwa
Eksploatacja

Eksploatacja

Instalacje, w ktérych zamontowany jest MOVIFIT®-SC powinny byé, w razie
koniecznosci, wyposazone w dodatkowe urzadzenia nadzorujgce i zabezpieczajgce
zgodnie z obowigzujacymi przepisami bezpieczenstwa, np. ustawg o technicznych
srodkach roboczych, przepisami dot. zapobiegania wypadkom, itp. W przypadku
zastosowah o podwyzszonym stopniu ryzyka moze by¢ konieczne uzycie dodatkowych
Srodkéw ochronnych. Dozwolone sg zmiany w MOVIFIT®-sC z wykorzystaniem
oprogramowania do obstugi.

Bezposrednio po odigczeniu MOVIFIT®-SC od napiecia zasilajgcego nalezy, ze
wzgledu na ewentualnie natadowane kondensatory, unika¢ kontaktu z elementami
urzadzenia przewodzacymi napiecie oraz przytgczami przewoddéw. Po odigczeniu
napiecia zasilajacego nalezy odczekac przynajmniej 1 minute.

Jesli na urzadzeniu MOVIFIT®-SC obecne bedzie napiecie zasilajgce, wowczas
skrzynka zaciskowa tzn. MOVIFIT®-EBOX musi by¢ zamknieta a wtyczki kabla
hybrydowego muszg by¢ podtgczone i dokrecone.

W trakcie pracy, nie wolno odigcza¢ skrzynki EBOX urzadzenia MOVIFIT®-SC ani
ztaczy wtykowych mocy! Istnieje ryzyko powstania niebezpiecznego tuku
elektrycznego, skutkiem czego moze byC¢ zniszczenie urzadzenia (zagrozenie
pozarowe, zniszczone styki)!

Uwaga: Wylgcznik serwisowy MOVIFIT® odtgcza od sieci tylko wbudowany wytgcznik
silnika. Zaciski urzadzenia MOVIFIT®-SC po wytgczeniuunieruchomienie silnika.
U wytacznika serwisowego sg w dalszym ciggu podtaczone do sieci.

Zgasniecie diod LED i innych elementow sygnalizujacych nie jest Zzadnym
potwierdzeniem tego, ze urzadzenie jest odtgczone od sieci i nie znajduje sie pod
napieciem.

Blokada mechaniczna lub funkcje bezpieczenstwa wtasciwe dla urzadzenia moga
spowodowac unieruchomienie silnika. Usunigecie przyczyny zaktécenia lub reset moga
prowadzi¢ do samoczynnego uruchomienia sie napedu. Jesli sytuacja awaryjna ma
miejsce w przypadku maszyny z podigczonym napedem, z przyczyn bezpieczenstwa
nalezy upewnié¢ sie, iz przed usunieciem zakiécenia maszyna zostata odtgczona od
sieci.

Uwaga, niebezpieczehstwo poparzenia: W trakcie eksploatacji, powierzchnia
urzadzenia MOVIFIT®-SC moze nagrzewa¢ sie do temperatury powyzej 60 °C!

W trybie z "napedem jednosilnikowym" nie wolno poditgczac zaciskow X9 i X91.
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Budowa urzadzenia
Zestawienie

3 Budowa urzadzenia
3.1 Zestawienie

3.1.1 Kombinacje w potaczeniu ze standardowa skrzynka ABOX i hybrydowa skrzynka ABOX

Ponizszy rysunek przedstawia opisane w niniejszej instrukcji obstugi wersje MOVIFIT®
ze standardowa i hybrydowg skrzynkg ABOX:

EBOX ABOX Wersja
MTA...-S02.-...-0

Standardowa skrzynka ABOX z zaciskami
i wyprowadzeniami kablowymi)

MTA...-§42.-...-00

SLEICICKC]
SIS
DG &

Hybrydowa skrzynka ABOX ze ztgczami typu M12
dla lokalnych wej$¢/wyjsc2

| MTA...-S52.-...-00

SISICISISE S
CCGL)
SECLLL

MOVIFIT®-SC z wbudowanym
starterem silnika

Hybrydowa skrzynka ABOX ze ztgczami t}/pu M12
dla lokalnych wejs¢/wyjsc¢ i Bus'

MTA...-S62.-... -00

@
%ﬂ”@?

— A

Hybrydowa skrzynka ABOX z M12 ze ztgczami

typu M12 dla lokalnych werc/wasc i Push-Pull
RJ453

1) W potaczeniu z DeviceNet: Micro-Style-Connector do przytacza DeviceNet
2) W potaczeniu z DeviceNet niedostepna
3) W potaczeniu z DeviceNet i PROFIBUS niedostepna

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC
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Budowa urzadzenia
Zestawienie

3.1.2 Kombinacje w polaczeniu ze skrzynka ABOX Han-Modular®

Ponizszy rysunek przedstawia opisane w niniejszej instrukcji obstugi wersje MOVIFIT®-

ze skrzynkg ABOX Han-Modular®:

EBOX

MOVIFIT®-SC z wbudowanym starterem
silnika

ABOX

MTA...-H12.-...-00

o e 3 =
Skrzynka ABOX Han-Modular® M12 ze ztgczami
typu M12 dla lokalnych wej$¢/wyjé¢ i Bus oraz
przemystowymi ztgczami wtykowymi1 )1)

MTA...-H22.-...-00

g B

typu M12 dla lokalnych wej$¢/wyjs¢ i Busoraz Push-
Pull RJ45 i przemystowymi ztgczami wtykowymi

1) W potaczeniu z DeviceNet: Micro-Style-Connector do przytacza DeviceNet

2) W potaczeniu z DeviceNet i PROFIBUS niedostepna
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Budowa urzadzenia
EBOX (aktywna jednostka elektroniczna)

3.2 EBOX (aktywna jednostka elektroniczna)

MOVIFIT®-SC-EBOX to zamknieta jednostka elektroniczna ze
komunikacyjnym, I/O i starterem silnika:

EBOX "MTS...-....-00"

(1]

(2]

[1] Centralny mechanizm otwierania / zamykania

[2] Robocze diody LED dla wejsé/wyjsé (opisywalne), do komunikacji o stanie urzagdzenia
[3] Podiaczenie do skrzynki przytaczeniowej

[4] Przetacznik DIP S10 dla funkcji urzadzenia

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC
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3.3
3.31

Budowa urzadzenia
ABOX (pasywna jednostka przytgczeniowa)

ABOX (pasywna jednostka przytaczeniowa)

Standardowa skrzynka ABOX i hybrydowa skrzynka ABOX

Ponizszy rysunek przedstawia przyktadowo skrzynke MOVIFIT®-Standard-ABOX /
MOVIFIT®-Hybrid-ABOX:

4]

ABOX "MTA...-S02.-...-00"
ABOX "MTA...-S42.-...-00"
ABOX "MTA...-S52.-...-00"
ABOX "MTA...-S62.-...-00"

(3]

(6] [71

812524427

Szyna montazowa

Podtaczenie do EBOX

Ostona

Wytgcznik serwisowy

Przetacznik DIP S1 dla zakonczenia magistrali (tylko dla wersji PROFIBUS)
Przetacznik DIP S3 dla terminacji magistrali

Przetacznik DIP S2 dla adresu magistrali (tylko wersja PROFIBUS i DeviceNet)
Ztacze diagnostyczne pod potaczeniem srubowym

Sruby uziemienia

Micro-Style-Connector (tylko wersja DeviceNet)
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Budowa urzadzenia
ABOX (pasywna jednostka przytgczeniowa)

3.3.2 ABOX Han-Modular®

Ponizszy rysunek przedstawia skrzynke przytaczeniowg Han-Modular® ze ztaczem
wtykowym Han-Modular® i M12:

WSKAZOWKA
P Rysunek przedstawia przyktadowo technologie przylaczeniowa wersji PROFIBUS.
Szczegotowe informacje dot. dalszych wariantéw znajdujg sie w rozdziale "Instalacja
1 elektryczna".

ABOX "MTA...-H12.-...-00"
ABOX "MTA...-H22.-...-00"

812501131

[11 Szyna montazowa

[2] Podtaczenie do EBOX

[3] Ostona

[4] Wytacznik serwisowy

[5] Sruby uziemienia

[6] Przetacznik DIP S2 dla adresu magistrali (tylko wersja PROFIBUS i DeviceNet)
[7]1 Ztacze diagnostyczne pod potgczeniem srubowym
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3.4
3.441

Budowa urzadzenia
Wersja Hygienicplus (opcjonalnie)

Wersja HygienicP'“S (opcjonalnie)

Wiasciwosci

Wersja HygienicP'US cechuje sie nastepujacymi wiasciwosciami:

IP66 zgodnie z EN 60529 oraz IP69K zgodnie z DIN 40050-9 (obudowa MOVIFIT®
zamknieta i wszystkie wyprowadzenia kablowe uszczelnione zgodnie
z odpowiednim stopniem ochrony)

tatwa w czyszczeniu obudowa (konstrukcja samoczynnie odprowadzajgca wode)
Powierzchnia o wtasciwosciach antyprzyczepnych

Wysoka odpornos¢ powierzchni zewnetrznej na uderzenia mechaniczne
Zgodnos¢ ze srodkami czyszczgacymi o nastepujgcych wiasciwosciach:

— zasadowych

— kwasnych

— dezynfekcyjnych

Nie wolno pod zadnym pozorem miesza¢ ze sobg srodkéw czyszczacych ze
srodkami dezynfekcyjnymi!

Nigdy nie miesza¢ kwaséw z chemikaliami, poniewaz powstaje trujacy chlor
gazowy.

Bezwzglednie przestrzegaé instrukcji bezpieczenstwa producenta srodkéw
czyszczacych.

niewrazliwo$¢ na wahania temperatury

niewrazliwo$¢ na tworzenie sie skroplin dzieki powlekanym ptytkom
przytagczeniowym

WSKAZOWKI

Wersja HygienicP'S dostepna jest tylko w potaczeniu ze standardowg skrzynkg ABOX
"MTA12...-S02.-...-00".

Dalsze wiasciwosci wersiji HygienicP'US opisane sg w rozdziale "Dane techniczne".
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Budowa urzadzenia
Wersja Hygienicplus (opcjonalnie)

Na ponizszej ilustracji przedstawiono dodatkowe wiasciwosci urzadzen MOVIFIT®

w opcjonalnej wersji HygienicP'Us:

EBOX "MTS12...-....-00"

(2] (3] (4] 31 6]

ABOX "MTA12...-S02.-...-00"

(1]
(2]
(3]
[4]
(5]
[6]
[7]
8]
[9]
[10]
(1]

(1]

848559627

EBOX z powlekang powierzchnig (dostepna tylko w jednym kolorze)
Sygnatowe ziacze wtykowe z uszczelkag

Uszczelka pomigdzy ABOX a pokrywa blaszang

Ztacze wtykowe mocy z uszczelkg

Sruby z uszczelnieniem gwintu

Wymienna uszczelka profilowa

Szyna montazowa z powlekang powierzchniag (dostepna tylko w jednym kolorze)
Ptytka przytaczeniowa o wysokiej odpornosci na zarosienie (powlekana)
ABOX z powlekang powierzchniag (dostepna tylko w jednym kolorze)

W potaczeniu z wersjg HygienicP'YS: zasadniczo bez przetacznika serwisowego
Sruby zamykajace ze stali nierdzewnej (dostepne opcjonalnie)

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC
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3.5
3.5.1

Budowa urzadzenia
Oznaczenie typu MOVIFIT®-SC

Oznaczenie typu MOVIFIT®-SC
Przyktad tabliczki znamionowej EBOX

[A] Zewnetrzna tabliczka znamionowa
[B] Wewnetrzna tabliczka znamionowa
[11 Pole stanu EBOX

MTS11A015-503-P10A-00

Typ: MT511R015-503-P 10R-00 — [A]
SO% D1 .B8508099B01 . 0001 .06
Status: 11 10 10 —— 10 == == 10 —= [1]
IIII|I|IIIIIIII|III|IIII|IIII|II|I]I|I|I||I|I|||III||[IIIIIII|II|I|I|I||IIIIIIIII|II||IIII|IIIIIIIIII|II|I||[II||I||II|I|IIII||II|I|||III|I|IIII||II|I|IIII T
MTS11R015-503-P 10R-0
SEw I"IOVIFIT S0#:01.8508099801 . 0001 .06 ( ( 0
Eingana / Inpul Ausaang / Output
U = 3x380...500V AC +/-10% (U = -
EURODRIVE :- 5™ &, S5 ™ C
D=76646 Bruchsal T = =£5...80%C
Motorstarter Feldbus/Fieldbus: Frofibus/Classic
Motor starter
Hade in Germany - == == 10 == [1]
OO0 0N |II|I|IIIIIIII| I|II| [IIIIIIIII |IIIH 00000 OO O R0
848593163

| Wersja EBOX

00 = Seria

A = Stan

Poziom funkcji
0 = Classic
1 = Technology
2 = System

Fieldbus

P1 = PROFIBUS

D1 = DeviceNet

E2 = PROFINET

E3 = EtherNet/IP, Modbus/TCP
Z1 = SBus-Slave

Rodzaj zasilania
3 = 3-fazowe

Napiecie przytaczeniowe
50 = AC 380 - 500V

Moc urzadzenia
015=1,5kW
040 = 4,0 kW

Wersja A

Seria
11 = Standard
12 = wersja HygienicP'us

Typ urzadzenia
S = MOVIFIT®-SC (starter silnika)

MT = Rodzina urzadzeri MOVIFIT®
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Budowa urzadzenia 3

Oznaczenie typu MOVIFIT®-SC

3.5.2 Przyklad tabliczki znamionowej ABOX

MTA11A-503-5021-D01-08

Connectilion box

I N

MOVIFIT

Eingang / Input
LS00V AC #/=1

SO#:D1.8508099801 . 0001 .86

=107,

'il = Ix380. .
EURODRIVE (:Z -
D=76E46 Bruch=al T = =25...
Anschlussbox

Feldbus/Fieldbus:

(€ C..

Frof ibus

Made in Germany

(LR ||I||IIIIIIIﬂIIIIIIIIIIIIIIII||II|||IiI|I|II|III|I|I|III||||II|||IIIIII|||||II||IIIIII|| VOO0

— — [1]

[1] Pole stanu ABOX

812581003

MTA11A-503-S021-D01-00/M11

| Opcja ABOX

M11 = Szyna montazowa ze stali szlachetnej

Wersja ABOX
00 = Seria

Typ przetacznika serwisowego
01 = z pokrettem (ABB)

Wersja przetacznika serwisowego

D = przefacznik odtaczajacy obcigzenie

Fieldbus

1 = PROFIBUS
2 = DeviceNet
3 = EtherNet/IP, PROFINET, Modbus/TCP

Konfiguracja przytaczenia

S02 = Standardowa skrzynka ABOX z zaciskami
i wyprowadzeniami kablowymi

S42 = Hybrydowa skrzynka ABOX z M12 dla I/O

S52 = Hybrydowa skrzynka ABOX z M12 dla I/O
+ Bus

S62 = Hybrydowa skrzynka ABOX z M12 dla I/O
i Push-Pull RJ45 dla Bus

H12 = Skrzynka ABOX Han-Modular® z M12 dla
1/0 i Bus oraz przemystowymi ztgczami
wtykowymi

H22 = Skrzynka ABOX Han-Modular® z M12 dla
1/0, i Push-Pull RJ45 oraz przemystowymi
ztaczami wtykowymi

Rodzaj zasilania

3 = 3-fazowe (AC)

Napiecie przytaczeniowe

50 =380V -500V

A = Wersja

Seria

11 = Standard
12 = Wersja HygienicP!us

Typ urzadzenia

A = Skrzynka przytaczeniowa

MT = Rodzina urzadzeri MOVIFIT®
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Instalacja mechaniczna
Przepisy instalacyjne

4 Instalacja mechaniczna
4.1  Przepisy instalacyjne

* Urzadzenie MOVIFIT® moze by¢ montowane wytacznie na réwnej, pozbawionej
wstrzgséw i odpornej na skrecania konstrukcji spodniej zgodnie z opisem w rozdziale
"Dopuszczalne potozenie montazowe".

* Nalezy zastosowac pasujgce dtawiki kablowe (w razie potrzeby uzy¢ ksztattki
redukcyjnej). W przypadku wersji ze ztgczem wtykowym nalezy uzy¢ odpowiednie
wtyczki przeciwne.

* Nieuzywane wprowadzenia kabli muszg zosta¢ uszczelnione za pomocg sSrub
zamykajgcych.

» Nieuzywane ztgcza wtykowe muszg zostaé uszczelnione za pomocg zaslepek.

A UWAGA!

Niebezpieczenstwo obrazen ze wzgledu na wystajace czesci, szczegdlnie szyne

montazowa.

Niebezpieczenstwo skaleczenia lub zmiazdzenia czesci ciata.

+ Ostre i wystajgce elementy, przede wszystkim szyne montazowg nalezy
zabezpieczy¢ za pomocg oston.

* Przeprowadzenie instalacji powierzy¢ przeszkolonemu personelowi.

4.2 Dopuszczalne pofozenie montazowe

Na ilustracji przedstawione jest dopuszczalne potozenie montazowe MOVIFIT®.

Urzadzenie MOVIFIT® mocowane jest za pomocag ptyty montazowej do 4 $rub
przygotowanych na powierzchni montazowej. Dalsze informacje, patrz rozdziat
"Wskazowki montazowe" (— str. 21).

812409611

WSKAZOWKA

W niniejszym rozdziale przedstawiona zostanie przyktadowo wersja zaciskéw
i wyprowadzen kablowych. Wskazoéwki montazowe dotycza jednak wszystkich wersji.
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Instalacja mechaniczna
Wskazdéwki montazowe

4.3 Wskazowki montazowe

1. Wywierci¢ potrzebne otwory dla minimalnie 4 Srub mocujgcych na powierzchni
montazowej zgodnie z ponizszg ilustracja. SEW-EURODRIVE zaleca stosowanie
Srub o rozmiarze M6 i w zaleznos$ci od podtoza odpowiednich kotkéw.

Wielkos¢ 1

W potaczeniu ze standardowa szyng montazowa:

758540299
WSKAZOWKI
* [1] Zachowa¢ minimalny odstep montazu, aby mozliwe byto zdemontowanie EBOX
® z ABOX.
1 * [2] Zachowaé minimalny odstep montazu, aby mdgt byé obstugiwany wytgcznik
serwisowy i zapewnione byto chtodzenie urzgdzenia.
Doktadne rysunki wymiarowe znajdujg sie w rozdziale "Rysunki wymiarowe"
(— str. 135).
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Instalacja mechaniczna
Wskazdéwki montazowe

Wielkos¢ 1

W potaczeniu z opcjonalng szyng montazowa ze stali szlachetnej M11:

799309835

ra

WSKAZOWKI

[1] Zachowaé minimalny odstep montazu, aby mozliwe byto zdemontowanie EBOX

z ABOX.

[2] ZachowaC minimalny odstep montazu, aby mégt by¢ obstugiwany wytgcznik

serwisowy i zapewnione byto chtodzenie urzgdzenia.

"Rysunki wymiarowe"

Doktadne rysunki wymiarowe znajdujg sie w rozdziale

(— str. 135).

i
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Instalacja mechaniczna
Wskazdéwki montazowe

Wielkos¢ 2:

812584331

WSKAZOWKI

° * [1] Zachowa¢ minimalny odstep montazu, aby mozliwe byto zdemontowanie EBOX
1 z ABOX.

* [2] Zachowaé minimalny odstep montazu, aby mogt by¢ obstugiwany wytacznik
serwisowy i zapewnione byto chtodzenie urzadzenia.

Doktadne rysunki wymiarowe znajdujg sie w rozdziale "Rysunki wymiarowe"
(— str. 135).
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Instalacja mechaniczna
Wskazdéwki montazowe

2. Zamontowaé minimalnie 4 sruby na powierzchni montazowej. SEW-EURODRIVE
zaleca stosowanie srub o rozmiarze M6 i w zaleznosci od podtoza odpowiednich
kotkow.

W przypadku pokrywanych ptyt montazowych w wersji HygienicP'S nalezy stosowaé
odpowiednie podkfadki i Sruby kombi.

min.
4 x M6

758550411

3. Zawiesi¢ ABOX z ptytg montazowag na srubach.

758565899
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Instalacja mechaniczna
Wskazdéwki montazowe

4. Dociagnij $ruby.

A UWAGA!

Zagrozenie przez spadajgce ciezary.
Lekkie uszkodzenia ciata.

+ Dla pewnego zamocowania nalezy dokreci¢ co najmniej 4 Sruby nascienne.

758590731
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Instalacja mechaniczna
Centralny mechanizm otwierania / zamykania

4.4 Centralny mechanizm otwierania / zamykania

A OSTRZEZENIE!

Powierzchnia MOVIFIT®-SC moze nagrzewac sie w trakcie eksploatacji do wysokich
temperatur.

Niebezpieczenstwo poparzenia.
* Urzadzenie MOVIFIT®-SC wolno dotyka¢ dopiero po jego ostygnieciu.

UWAGA!

W przypadku zbyt duzego momentu obrotowego moze doj$¢ do zniszczenia
mechanizmu otwierania / zamykania.

+ Dokreci¢ do oporu Srube mocujgcg przy uzyciu momentu dociggajacego 7 Nm
(60 Ib.in).

Podany w danych technicznych stopien ochrony obowigzuje tylko dla wiasciwie

zamontowanego urzadzenia. W przypadku zdjecia EBOX z ABOX, istnieje

niebezpieczenstwo uszkodzenia urzadzenia MOVIFIT® wskutek przedostania sie

wilgoci, pytow lub ciat obcych.

» Zabezpieczy¢ ABOX i EBOX, gdy urzadzenie jest otwarte.

441 Otwieranie
Do centralnej sruby mocujacej potrzebny jest klucz nasadowy (SW8).
1. Odkreci¢ centralng srube mocujacy i odkrecac jg dalej w kierunku przeciwnym do

813086859

2. Zdja¢ EBOX z ABOX w kierunku do goéry. EBOX nie moze zosta¢ przy tym

przekrzywione.
‘t _ EBOX t
—A I
=~ Yy
B
il

|

asox [T 1]

Co\

90°

8

813353099
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Instalacja mechaniczna 4
Centralny mechanizm otwierania / zamykania

442 Zamykanie
Do centralnej sruby mocujacej potrzebny jest klucz nasadowy (SW8).
1. Ustawi¢ EBOX na ABOX.
— EBOX nie moze zosta¢ przy tym przekrzywione.

— Przy zaktadaniu EBOX trzyma¢ stabilnie tylko za jego boki (patrz ponizsza
ilustracja).

813362059

2. Dokreci¢ do oporu srube mocujaca przy uzyciu momentu dociggajacego 7 Nm
(60 Ib.in).

813384075

3. Urzadzenie MOVIFIT® jest zamkniete prawidtowo, gdy urzadzenie zmiany kierunku
mechanizmu zamykajacego [2] przylega do blaszki montazowej [1].

(2] (2]

813392395
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4.5
451

Instalacja mechaniczna
Momenty dociggajace

Momenty dociagajace

Zaslepki gwintowane

Zaslepki gwintowane dostarczane przez SEW-EURODRIVE nalezy
z momentem dociggajacym 2,5 Nm (22 Ib.in):

dokrecac

758614667
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Instalacja mechaniczna
Momenty dociagajace

4.5.2 Dtawiki kablowe w wersji EMC

Dostarczane opcjonalnie przez SEW-EURODRIVE dtawiki kablowe w wersji EMC
nalezy dokreca¢ z nastepujagcym momentem dociggajacym:

758624523

Diawik Numer Wielkosé Moment dociagajacy
katalogowy

Diawiki kablowe w wersji EMC 1820 478 3 M16 x 1,5 3,5 Nm do 4,5 Nm (31...40 Ib.in)

(mosiadz niklowany) 1820 479 1 M20 x 1,5 5,0 Nm do 6,5 Nm (44...57 Ib.in)
1820 480 5 M25 x 1,5 6,0 Nm do 7,5 Nm (53...66 Ib.in)

Dtawiki kablowe EMC 1821 636 6 M16 x 1,5 3,5 Nm do 4,5 Nm (31...40 Ib.in)

(stal nierdzewna) 1821637 4 M20 x 1,5 5,0 Nm do 6,5 Nm (44...57 Ib.in)
1821 638 2 M25 x 1,5 6,0 Nm do 7,5 Nm (53...66 Ib.in)

Sita potrzebna do $ciagniecia kabla z dtawika kablowego powinna wynosic:
+ Kabel o $rednicy zewnetrznej > 10 mm: 2160 N
* Kabel o srednicy zewnetrznej < 10 mm: = 100 N

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC
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Instalacja mechaniczna
MOVIFIT® w wersji Hygienicplus

4.6  MOVIFIT® w wersji HygienicP!Vs
WSKAZOWKI
SEW-EURODRIVE gwarantuje nienaganny stan powloki malarskiej urzadzenia
HygienicP¥S w momencie wysytki z zaktadu. Uszkodzenia transportowe nalezy
zgtaszac niezwtocznie.
Pomimo wysokiej odpornosci na uderzenia z powierzchniami obudowy nalezy
obchodzic¢ sie z najwyzszg starannos$cia. W przypadku wystgpienia uszkodzen powtoki
malarskiej wskutek niewtasciwej obstugi podczas transportu, instalacji, eksploataciji,
czyszczenia itp., moze dojs¢ do uszkodzenia zabezpieczenia antykorozyjnego.
Za takie uszkodzenia firma SEW-EURODRIVE nie ponosi odpowiedzialnosci
gwarancyjne;.

4.6.1 Wskazéwki instalacyjne

W przypadku urzadzenia MOVIFIT®-SC w wersji HygienicIolus nalezy przestrzegac
dodatkowo nastepujacych wskazéwek:

* Podczas instalacji do urzadzenia nie moze dostac sie zadna wilgo¢ ani brud.

* Po zakonczeniu instalacji elektrycznej i ztozeniu urzgdzenia zwréci¢é uwage na
czystosé i brak uszkodzenh uszczelek i powierzchni uszczelniajgcych.

* Podczas czynnosci konserwacyjnych sprawdzi¢ stan profilu uszczelniajgcego
w EBOX. W przypadku uszkodzen skonsultuj sie z SEW-EURODRIVE.

« Stopien ochrony IP69K zostanie uzyskany tylko wtedy, gdy seryjnie dostarczane
sruby zamykajace z tworzywa sztucznego beda zastepowane odpowiednimi
potaczeniami srubowymi IP69K i zachowana bedzie dozwolona pozycja montazowa
(— str. 20).

« Zwrdci¢ uwage na to, aby prowadzenie kabla byto wykonane z petlg odciekows,
patrz ponizsza ilustracja:

512769547
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Instalacja mechaniczna 4
MOVIFIT® w wersji Hygienicplus

4.6.2 Momenty dociagajace dla wersji HygienicP!'S

UWAGA!

Stopien ochrony IP69K zostanie uzyskany tylko wtedy, gdy seryjnie dostarczane $ruby
zamykajgce z tworzywa sztucznego bedg zastepowane odpowiednimi potgczeniami
Srubowymi IP69K.

Pofaczenia srubowe dostepne w SEW-EURODRIVE wymienione sg w rozdziale
"Opcjonalne metalowe potgczenia srubowe" (— str. 134). Dla IP69K odpowiednie sg
tylko wymienione w tym rozdziale potaczenia srubowe ze stali szlachetne;.

ZaSlepki Zaslepki gwintowane dostarczane opcjonalnie przez SEW-EURODRIVE nalezy
gwintowane dokreca¢ z momentem dociagajgcym 2,5 Nm (22 Ib.in):

512774539
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Instalacja mechaniczna
MOVIFIT® w wersji Hygienicplus

Dtawiki kablowe Dostarczane opcjonalnie przez SEW-EURODRIVE dfawiki kablowe w wersji EMC
w wersji EMC nalezy dokreca¢ z nastepujagcym momentem dociggajacym:

512772875

Diawik Numer Wielkosé Moment dociagajacy
katalogowy

Dtawiki kablowe w wersji EMC 1820478 3 M16 x 1,5 3,0 Nm do 4,0 Nm (26...35 Ib.in)

(mosiadz niklowany) 1820 479 1 M20 x 1,5 3,5 Nm do 5,0 Nm (31...44 Ib.in)
1820 480 5 M25 x 1,5 4,0 Nm do 5,5 Nm (35...49 Ib.in)

Dtawiki kablowe EMC 1821 636 6 M16 x 1,5 3,5 Nm do 4,5 Nm (31...40 Ib.in)

(stal nierdzewna) 1821 637 4 M20 x 1,5 5,0 Nm do 6,5 Nm (44...57 Ib.in)
1821 638 2 M25 x 1,5 6,0 Nm do 7,5 Nm (53...66 Ib.in)

Sita potrzebna do $ciggniecia kabla z dtawika kablowego powinna wynosi¢:
+ Kabel o $rednicy zewnetrznej > 10 mm: =160 N
+ Kabel o $rednicy zewnetrznej < 10 mm: = 100 N
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Instalacja elektryczna

Planowanie instalacji zgodnej z wymogami EMC

5
5.1

Instalacja elektryczna

Planowanie instalacji zgodnej z wymogami EMC

Wiasciwy dobér przewodow, odpowiednie uziemienie oraz dziatanie wyréwnania

potencjatu sg decydujgcymi
napedow decentralnych.

czynnikami,

umozliwiajagcymi skuteczng instalacje

Nalezy zasadniczo przestrzega¢ stosownych norm. Dodatkowo nalezy zwrécic

szczegolng uwage na ponizsze punkty:

+  Wyréwnanie potencjatu

— Niezaleznie od przytacza przewodu ochronnego nalezy zadbac¢ o niskoomowe
wyréwnanie potencjatu, odpowiednie dla wysokich czestotliwosci (patrz rowniez
VDE 0113 lub VDE 0100 czes¢ 540), poprzez

+ p2askistyk szyny monta;owej

MOVIFIT® z urz'dzeniem

(nieobrabiana,
nielakierowana,

niepowlekana powierzchnia

montazowa)

+ Zastosowanie ptaskich tasm
uziomowych (przewody do

wysokich czestotliwosci)
pomiedzy MOVIFIT® a
punktem uziemienia
urzadzenia

* niskooporowe,
wysokoczestotliwosciowe
potaczenie pomiedzy
poditgczonym silnikiem a
punktem uziemienia
urzadzenia

1597229067

— Ekran przewodéw do przesylu danych nie moze byé wykorzystywany do

wyréwnania potencjatu.

* Przewody do przesylu danych i zasilanie 24 V

— nalezy uktadac

oddzielnie

od przewodéw powodujacych zakidcenia

(np. przewoddw sterujgcych zawory magnetyczne, przewodéw silnikowych)
¢ Potaczenie pomiedzy MOVIFIT® a silnikiem

— w celu dokonania potaczenia pomiedzy MOVIFIT® a silnikiem firma SEW-
EURODRIVE zaleca uzycie przeznaczonego specjalne do tego celu,
prefabrykowanego kabla hybrydowego SEW.

* Ekrany przewodow

— powinny posiada¢ dobre wtasciwosci EMC (wysokie ttumienie ekranujace)
— nie mogag petni¢ roli mechanicznego zabezpieczenia przewodu
— powinny by¢ podigczone na koncach przewodu ptaskimi stykiem z metalowg

obudowg urzadzenia

(patrz

réwniez rozdziat "Podtgczenie przewodu

PROFIBUS" (— str. 43) i rozdziat "Podtaczenie kabla hybrydowego" (— str. 44)).

WSKAZOWKA

1 EMC w technice napedowe;j".

Dalsze informacje znajdujg sie w publikacji SEW "Praktyka w technice napedowej —
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5.2 Przepisy instalacyjne (wszystkie wersje)

5.21 Podlaczanie przewodéw sieciowych

Napiecie i czestotliwos¢ znamionowa startera MOVIFIT® muszg by¢ zgodne
z danymi dla sieci zasilania.

Przekroj przewodu: zgodny dla pradu wejsciowego lgies | mocy znamionowej (patrz
w rozdziale "Dane techniczne").

Zabezpieczenie przewodéw zainstalowaé¢ na poczatku przewodu sieciowego za
odgatezieniem szyny zbiorczej. Stosowaé bezpieczniki typu D, DO, NH lub wytgcznik
zabezpieczenia przewodéw. Wielkos¢ zabezpieczenia powinna by¢ odpowiednia do
przekroju przewodu.

Niedopuszczalne jest zastosowanie konwencjonalnego wytgcznika réznicowo-
pragdowego jako zabezpieczenia. Uniwersalne wylgczniki réznicowo-pradowe
("typ B") sg dozwolone jako urzgdzenie zabezpieczajgce. Podczas normalnej pracy
napedow MOVIFIT® moga wystepowac prady uptywowe do > 3,5 mA.

Zgodnie z EN 61800-5-1 konieczne jest drugie potagczenie PE (min. o przekroju
przewodu sieciowego) réwnolegte do przewodu ochronnego, realizowane poprzez
oddzielnie punkty przytaczeniowe. Moga wystepowac robocze prady uptywowe
> 3,5 mA.

Do przetagczania napedow MOVIFIT® nalezy zastosowa¢ ochronne styki
przetaczajgce kategorii uzytkowej AC-3 wedtug IEC 158.

5.2.2 Wylaczniki réznicowo-pradowe

Niedopuszczalne jest zastosowanie konwencjonalnego wylgcznika réznicowo-
pradowego jako zabezpieczenia. Uniwersalne wytaczniki réznicowo-pradowe dla
pradu statego i przemiennego (prad wyzwalajgcy 300 mA) jako urzadzenie ochronne
sg dopuszczalne. W normalnej pracy przetwornicy MOVIFIT® moga wystepowac
prady uptywowe > 3,5 mA.

SEW-EURODRIVE zaleca, aby nie stosowa¢ wytgcznikéw ochronnych réznicowo-
pradowych. Jesli jednak zastosowanie wytacznika réznicowo-pradowego (Fl) dla
bezposredniej lub posredniej ochrony jest konieczne, wowczas nalezy przestrzegaé
nastepujacej wskazéwki wg EN 61800-5-1:

A OSTRZEZENIE!

Zastosowano niewtasciwy typ wytacznika roznicowo-pragdowego.
Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata.

MOVIFIT® moze wzbudzi¢ prad staty w przewodzie ochronnym. Jesli w celu
bezposredniego lub posredniego zabezpieczenia przed dotykiem uzyty zostanie
wytacznik ochronny réznicowo-pradowy (Fl), wowczas po stronie zasilajacej
urzadzenia MOVIFIT® dopuszcza sie zastosowanie tylko wytacznika ochronnego
réznicowo-prgdowego (FI) typu B.

5.2.3 Stycznik sieciowy

Jako styczniki sieciowe stosowaé nalezy wylacznie styczniki kategorii AC-3
(EN 60947-4-1).
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5.2.4 Wskazéwki do przytaczenia PE i/lub wyréwnania potencjatéw

A NIEBEZPIECZENSTWO!

Nieprawidtowe podtaczenie PE.

Smier¢, ciezkie uszkodzenie ciata lub szkody materialne na skutek porazenia pradem.

» Dopuszczalny moment dociggajacy dla dtawikdow kablowych wynosi od 2,0 do
2,4 Nm (18 — 21 Ib.in).

+ Podczas wykonywania przytacza PE nalezy przestrzega¢é nastepujgcych

wskazowek:
Montaz niedopuszczalny Zalecenie: Montaz z rozwidlong koncowka Montaz z peinym kablem przytaczeniowym
kablowa Dopuszczalny dla wszystkich przekrojow
Dopuszczalny dla wszystkich przekrojow do maksymalnie 2,5 mm?

M5 M5

= =\

.40 b \/

323042443 323034251 323038347

[1] Rozwidlona koncéwka kablowa pasujgca do srub M5-PE

W trakcie normalnej pracy moga wystepowac prady uptywowe = 3,5 mA. Aby spetnic
wymogi wg EN 61800-5-1 nalezy przestrzegac:

* Ulozy¢ drugi przewdéd PE o przekroju przewodu zasilajacego réwnolegle do
przewodu ochronnego przez oddzielne zaciski lub zastosowaé miedziany przewdd
ochronny o przekroju 10 mm?.

5.2.5 Definicja PE, FE

 PE oznacza podigczenie przewodu ochronnego po stronie sieci. Przewdéd PE
w przewodzie przytgczeniowym do sieci moze byé podigczany wytacznie do
zaciskow z oznaczeniem "PE" (sg one przygotowane dla maksymalnego
dozwolonego przekroju przytacza sieciowego).

 FE oznacza przytacza dla "uziemienia funkcjonalnego”. Mozna tu podtgczacé
ewentualnie obecne przewody uziemiajgce w przewodzie przylgczeniowym 24 V.
Uwaga: Przewdd ochronny PE dla sieci nie moze by¢ jeszcze podtgczany!
Te przytacza nie sg przeznaczone do tego celu — bezpieczenstwo elektryczne nie
bedzie wiec zagwarantowane!
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5.2.6 Znaczenie poziomoéw napiecia 24 V

1) 24V _C =
zasilanie
elektroniki

i enkoderow

2) 24V _S =
zasilanie
elementéw
czynnych

3)24V O =

zasilanie opcji

Podtgczenie
napiec¢

Urzadzenie MOVIFIT®-SC posiada tacznie 3 ré6zne poziomy potencjatu 24 V, ktére sg
kazdorazowo izolowane od siebie galwanicznie:

*+ 1)24V_C: C = Continuous
+ 2)24V_S: S = Switched
+ 3)24V_0O: O =opcja

W zalezno$ci od wymogow aplikacji moga by¢ one albo zasilane oddzielnie z zewnatrz
albo potaczone z sobg przez zacisk rozdzielajgcy X29.

Z 24V_C zasilane sg elektronika sterujgca MOVIFIT® oraz enkodery podtaczone do
wyjé¢ zasilania enkoderéw VO24 |, VO24 11 i VO24_lll. To napiecie zasilajgce nie
moze by¢ normalnie roboczo odtaczane, poniewaz urzadzenie MOVIFIT® nie moze juz
w takim wypadku komunikowa¢ sie przez fieldbus lub sie¢ a sygnaty enkoderéw nie
mogq by¢ przetwarzane. Poza tym przy ponowym wigczeniu potrzebny bytby pewien
czas na ponowne uruchomienie urzadzenia.

Z 24V _S zasilane sa cyfrowe wyjscia DO.. oraz podtaczone do nich elementy czynne.
Poza tym wyjscie zasilania enkoderow VO24_|V zasilane jest rowniez z 24V_S a
cyfrowe wejscia DI12 — DI15 przytaczone sg do potencjatu odniesienia 0V24_S
(poniewaz mozna je alternatywnie podtaczy¢ do wyjs¢ na tych samych przytaczach). To
napiecie zasilajgce moze zosta¢ odtgczone roboczo w zaleznosci od zastosowania, aby
Swiadomie wytgczy¢ centralnie elementy czynne w urzadzeniu.

Z 24V _O zasilane sg zintegrowana karta opcji oraz dostepne na niej ztacza enkoderow /
elementéw czynnych.

Napiecie 24V_0O moze pochodzi¢ w zaleznosci od zastosowania z 24V_C lub 24V_S
(dzieki mostkowi na X29) lub z zewnatrz. Nalezy przy tym pamietaé, ze przy odtgczeniu
napiecia kompletna karta opcji wraz z podtaczonymi enkoderami i elementami czynnymi
nie bedzie juz zasilana. Skutkiem tego jest z reguty komunikat o btedzie.

Oba napiecia 24V_C i 24V_S mogg by¢ podtaczone przez zacisk X20 o duzym
przekroju przewodu i przeciggniete do nastepnego urzadzenie jako "magistrala
energetyczna 24 V". Napiecie 24V_0O nalezy podiaczy¢ do zacisku X29.

WSKAZOWKA

Przyktady podtaczenia znajdujg sie w rozdziale "Przyktady podtaczania magistrali
energetycznej" (— str. 70).
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5.2.7 Ziacza wtykowe

Wszystkie ztacza wtykowe urzadzenia MOVIFIT® przedstawione sg w tej instrukcji
obstugi w widoku od strony stykowe;.

5.2.8 Urzadzenia ochronne

Napedy MOVIFIT® posiadajg wbudowane urzadzenia ochronne, zabezpieczajace
przed przecigzeniem, urzadzenia zewnetrzne nie sg wymagane.

5.2.9 Instalacja zgodna z wymogami UL

Jako przewodu przytaczeniowego uzy¢ tylko przewoddéw miedzianych z zakresem
temperatur 75 °C.

Urzadzenie MOVIFIT®-sC przeznaczone jest do wykorzystywania w sieciach
napiecia, ktére moga dostarczaé maksymalny prad sieciowy 5000 A AC
i maksymalne napiecie znamionowe 500 V AC.

Jako wstepne zabezpieczenie urzadzenia nalezy zastosowac dla MOVIFIT®-SC
bezpieczniki topikowe zgodne z wymogami UL, ktérych parametry nie przekraczajq
25 A /600 V.

W celu instalacji zgodnej z wymogami UL na skrzynce ABOX wolno montowac tylko
takg skrzynke EBOX, jaka wymieniona zostata na tabliczce znamionowej ABOX.
Certyfikacja zgodnosci z wymogami UL odnosi sie wytgcznie do wymienionej tam
kombinacji ABOX-EBOX.

W celu instalacji zgodnej z wymogami UL obcigzalno$¢é zacisku mocy X1

ograniczona jest do maksimum 25 A (suma pradu urzadzenia i pradu
przeptywowego do nastepnych urzadzen).

W celu instalacji zgodnej z wymogami UL maksymalna temperatura otoczenia
urzadzenia MOVIFIT®-SC ograniczona jest do 40 °C (z redukcjg PN: 3 % Iy na Kdo
maks. 60 °C).

Startery silnika MTS11A015 oraz MTS11A040 przystosowane sg do instalaciji
grupowe;.

5.2.10 Wysokos¢ ustawienia powyzej 1000 m n.p.m

Urzadzenia MOVIFIT® o napieciu sieciowym 380 — 500 V moga by¢ stosowane przy
ponizszych warunkach brzegowych na wysokosciach od 1000 do maksymalnie 4000 m
n.p.m.:

Moc znamionowa ciagta zostaje zredukowana w wyniku zmniejszonego chtodzenia
na wysokosci powyzej 1000 m (patrz Rozdziat "Dane techniczne") n.p.m.

Dystanse izolacyjne powyzej 1000 m nad poziomem morza sg wystarczajagce tylko
dla 2 klasy przepieciowej. Jesli dla danej instalacji wymagana jest klasa
przepieciowa 3, wéwczas nalezy zadbac o dodatkowe, zewnetrzne zabezpieczenie
przepieciowe, aby skoki przepieciowe ograniczone byty do 2,5 kV faza-faza i faza-
Ziemia.

W przypadku gdy wymagane jest bezpieczne odigczanie sieci, na wysokosciach
powyzej 2000 m nad poziomem morza musi by¢ ono realizowane poza urzadzeniem
(Bezpieczne odtgczanie sieci wedtug EN 61800-5-1 lub EN 60204).

Do 2000 m n.p.m. dopuszczalne znamionowe napiecie sieciowe wynosi 3 x 500 V.
Zmniejsza sie ono o 6 V na kazde 100 m, maksymalnie do 3 x 380 V na wysokosci
4000 m n.p.m.

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC
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5.2.11 Sprawdzenie okablowania

Po kontroli
okablowania

Aby unikna¢ obrazen osob oraz uszkodzenia instalacji i urzadzeh w wyniku btednego
okablowania, przed pierwszym przylaczeniem napiecia nalezy przeprowadzi¢ kontrole
okablowania:

Odtaczy¢ wszystkie jednostki elektroniczne (EBOX) od jednostek przytaczeniowych
(ABOX)

Przeprowadzi¢ kontrole izolacji okablowania zgodnie z obowigzujgcymi normami
krajowymi

Sprawdzi¢ uziemienie

Sprawdzic¢ izolacje pomiedzy przewodem sieciowym a przewodem 24 V DC
Sprawdzi¢ izolacje pomiedzy przewodem sieciowym a przewodem komunikacyjnym
Sprawdzi¢ bieguny przewodu 24 V DC

Sprawdzi¢ bieguny przewodu komunikacyjnego

Zapewni¢ wyroéwnywanie potencjatow pomiedzy urzadzeniami MOVIFIT®

Natozy¢ i przykreci¢ wszystkie jednostki elektroniczne (EBOX)
Uszczelni¢ nieuzywane prowadnice przewodow i przytagcza wtykowe
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5.3 Standardowa skrzynka ABOX "MTA...-S02.-...-00"
5.3.1 Opis

Ponizszy rysunek przedstawia standardowa skrzynke ABOX z zaciskami

wyprowadzeniami kablowymi "MTA...-S02.-...-00":
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[1]1 Przefacznik serwisowy (opcja)
[2] Przytacze PE
[3] Gniazdo diagnostyczne (RJ10) pod zaslepka
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Standardowa skrzynka ABOX "MTA...-S02.-...-00"

5.3.2 Warianty

Dla MOVIFIT®-sC (MTS) dostepne sa nastepujace warianty standardowej skrzynki
ABOX:

+ MTA11A-503-S02.-...-00:
— Opcjonalny przetacznik odigczajacy obcigzenie

Ponizszy rysunek przedstawia ztgcza gwintowe i ztagcza wtykowe standardowej skrzynki
ABOX w zaleznosci od ztacza fieldbus:

PROFIBUS MTA11A-503-S0.1-...-00
PROFINET MTA11A-503-S0.3-...-00
EtherNet/IP MTA11A-503-S0.3-...-00
Modbus/TCP MTA11A-503-S0.3-...-00

M25

M16

S|
*XXT@&\

=N

M16

DeviceNet MTA11A-503-S0.2-...-00
Micro-Style-
M25 Connector X11 ~ M16

l

] \ =
Ssosess:
O@(X*X*%Il
*XTO@K

*'\‘Y\\

1022350091
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5.3.3 Dodatkowe przepisy instalacyjne dla "MTA...-S02.-...-00"

Dopuszczalny przekrdj przytqcza i obcigzalnos$¢ prqdowa zaciskow

Dane zaciskow X1/ X20 X8 / X9 X25/X30/X31/X35/X45/ | X29
X81 / X91
0,2 mm? — 6 mm? 0,08 mm?2 — 41 mm?2 0,08 mm?2 — 2,51) mm? 0,2 mm?2 — 1,51) mm?

Przekroj przylacza
(mm?)

Przekrdj przytacza
(AWG)

Obcigzalnos¢ pradowa
(maks. prad staty)

AWG 24 - AWG 10 AWG 28 - AWG 12"

X1:32 A
X20: 16 A

20A

AWG 28 — AWG 14"

10A

AWG 24 — AWG 16"

10A

Odcinek odizolowania
przewodow

13 mm —15 mm 8 mm -9 mm

5mm -6 mm

5mm—-6 mm

1) Przy zastosowaniu tulejek krancowych zyty zmniejsza sie maksymalnie stosowany przekrdj o jeden stopien (np. 2,5 mm2Z — 1,5 mm2)

Koncowki
izolacyjne zyt

Do zaciskéw X1, X20, X8 i X9 nalezy stosowa¢ koncowki izolacyjne zyt bez kotnierza
z materiatu izolacyjnego (DIN 46228 czes¢ 1, materiat E-CU).

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC
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Wigczanie

zaciskow
Zaciski X1, X20

Podtaczyé¢ przewody bez érubokreta” Podtaczy¢ przewody za pomoca érubokretaz)

@adi

812406283 812407947

1) Jednozylowe przewody oraz przewody elastyczne z koncéwkami izolacyjnymi zyt do 2 stopni przekroju
ponizej przekroju znamionowego mozna wtykac bezposrednio (bez narzedzia).

2) W przypadku podtgczania nieobrabianego elastycznego przewodu lub w przypadku matych przekrojow,
ktére nie dopuszczajg bezposredniego wetkniecia, w celu otwarcia sprezyny zacisku nalezy witozy¢
Srubokret w otwor uruchamiania.

Zaciski X8 / X81 / X9 / X91 / X29 / X45 | X25 / X30 / X31 / X35

2,

812404619

1) W przypadku tych zaciskdw przytaczenie nastepuje zawsze, niezaleznie od typu przewodu, przy uzyciu
Srubokreta.
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Podtgczenie Podczas instalacji PROFIBUS nalezy przestrzegaé ponizszych wytycznych organizacji
przewodu uzytkownikéw PROFIBUS (internet: www.profibus.com):

PROFIBU?@ * "Wytyczne budowy PROFIBUS-DP/FMS", nr zamoéwieniowy 2.111 (niemiecki)
w MOVIFI lub 2.112 (angielski)

» "Zalecenia montazowe PROFIBUS", nr zaméwieniowy 8.021 (niemiecki) lub 8.022
(angielski)

Ekran przewodu PROFIBUS musi by¢ utozony w nastepujacy sposob:

812446219
WSKAZOWKI
P + Nalezy pamieta¢, aby zyly przytaczeniowe PROFIBUS we wnetrzu MOVIFIT® byty
jak najkrotsze oraz zeby mialy zawsze takg samg dlugosé dla wchodzacej
1 i wychodzacej magistrali.
* Podczas zdejmowania EBOX (jednostka elektryczna) z ABOX (jednostka
przytaczeniowa) nie nastepuje przerwanie PROFIBUS.
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Standardowa skrzynka ABOX "MTA...-S02.-...-00"

Podtgczanie kabli + Do potaczenia pomiedzy MOVIFIT® a silnikiem zaleca sie uzycie specjalnie
hybrydowych skonstruowanego do tego celu, odpowiednio przygotowanego i prefabrykowanego
kabla hybrydowego SEW, patrz rozdziat "Kabel hybrydowy" (— str. 87).

« Zewnetrzny ekran kabla hybrydowego musi zosta¢ potgczony z metalowg obudowg
urzadzenia za pomocg odpowiedniego ztgcza Srubowego, spetniajgcego wymogi
EMC.

*  Wewnetrzny ekran kabla hybrydowego musi zosta¢ przytozony w skrzynce ABOX
MOVIFIT® do blaszki ekranujacej w nastepujacy sposob:

812434571
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5.3.4 Obsadzenie zaciskéw niezalezne od fieldbus / opcji

A NIEBEZPIECZENSTWO!

Wytacznik serwisowy odtgcza od sieci tylko wbudowany wytacznik silnika. Zaciski
urzadzenia MOVIFIT® znajdujg sie nadal pod napieciem.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata na skutek porazenia pradem.

* Odtgczy¢é urzadzenie MOVIFIT® od napiecia za pomocg odpowiedniego
zewnetrznego urzadzenia odigczajagcego i poczeka¢ co najmniej 1 minute
z otwarciem komory przytaczeniowe;.
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Przedstawione w tym rozdziale schematy zaciskow réznig sie w zaleznosci od
zastosowanego systemu fieldbus. Strefa zalezna od fieldbus jest z tego powodu
prezentowana jako zakreskowana i zostanie opisana w kolejnych rozdziatach.
A\
812479499

Zacisk sieciowy (magistrala energetyczna)

Nr Nazwa Funkcja

X1 1 PE Przytacze sieciowe PE (IN)
2 L1 Przylacze sieciowe faza L1 (IN)
3 L2 Przytacze sieciowe faza L2 (IN)
4 L3 Przytacze sieciowe faza L3 (IN)
1" PE Przylacze sieciowe PE (OUT)
12 L1 Przytacze sieciowe faza L1 (OUT)
13 L2 Przylacze sieciowe faza L2 (OUT)
14 L3 Przylacze sieciowe faza L3 (OUT)
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Instalacja elektryczna

Standardowa skrzynka ABOX "MTA...-S02.-...-00"
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Zacisk zasilania 24 V (magistrala energetyczna 24 V)
Nr Nazwa Funkcja
X20 1 FE Uziemienie gtéwne (IN)
2 +24V_C Zasilanie +24 V — napiecie state (IN)
3 0v24_C Potencjat odniesienia 0V24 — napiecie state (IN)
4 FE Uziemienie gtéwne (IN)
5 +24 V_S Zasilanie +24 V — zatgczane (IN)
6 0v24_S Potencjat odniesienia 0V24 — zataczany (IN)
1" FE Uziemienie gtéwne (OUT)
12 +24V_C Zasilanie +24 V — napigcie state (OUT)
13 ov24 C Potencjat odniesienia 0V24 — napiecie state (OUT)
14 FE Uziemienie gtéwne (OUT)
15 +24V_S Zasilanie +24 V — zataczane (OUT)
16 0v24_S Potencjat odniesienia 0V24 — zatgczany (OUT)
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Instalacja elektryczna

Standardowa skrzynka ABOX "MTA...-S02.-...-00"
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Zacisk przylacza silnika (podiaczenie za pomoca kabla hybrydowego)
Nr Nazwa Funkcja Silnik
X8 1 PE Przytacze PE silnika 1
2 U_M1 Wyjscie silnika 1, faza U
3 V_M1 Wyjscie silnika 1, faza V
4 W_M1 Wyjscie silnika 1, faza W
5 15_M1 Przytacze hamulca SEW silnika 1, zacisk 15 (niebieski) 1
6 14_M1 Przytacze hamulca SEW silnika 1, zacisk 14 (biaty)
7 13_M1 Przytacze hamulca SEW silnika 1, zacisk 13 (czerwony)
X81 1 TF+_M1 Przytacze czujnika temperatury TF/TH (+) silnika 1
2 TF-_M1 Przytacze czujnika temperatury TF/TH (-) silnika 1
3 DBO00 Wyijscie binarne "Hamulec wt." silnika 1 (sygnat zataczeniowy 24 V)
4 0v24_C Potencjat odniesienia 0V24 dla wyjscia hamulca silnika 1

Uwaga: W przypadku pracy z tylko jednym silnikiem nalezy korzystac z zaciskow X8 i X81. Nie wolno podiaczaé
zaciskow X9 i X91.

X9 1 PE Przylacze PE silnika 2
2 U_M2 Wyjscie silnika 2, faza U
3 V_M2 Wyjscie silnika 2, faza V
4 W_M2 Wyjscie silnika 2, faza W
5 15_M2 Przytacze hamulca SEW silnika 2, zacisk 15 (niebieski) 2
6 14_M2 Przytacze hamulca SEW silnika 2, zacisk 14 (biaty)
7 13_M2 Przytacze hamulca SEW silnika 2, zacisk 13 (czerwony)
X91 1 TF+_M2 Przylacze czujnika temperatury TF/TH (+) silnika 2
2 TF-_M2 Przylacze czujnika temperatury TF/TH (-) silnika 2
3 DBO01 Wyjscie binarne "Hamulec wi." silnika 2 (sygnat zataczeniowy 24 V)
4 0v24_C Potencjat odniesienia 0V24 dla wyjscia hamulca silnika 2

NN
ve74

A NIEBEZPIECZENSTWO!
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Jesli do sterowania hamulca wykorzystywane sg wyjscia binarne DB00 lub DBO01,
wowczas nie mozna zmieniaé sparametryzowania funkcji wyjs¢ binarnych.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata.

» Zanim wyjscie binarne uzyte zostanie do sterowania hamulca, nalezy sprawdzi¢
ustawienie parametréw!
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Instalacja elektryczna
Standardowa skrzynka ABOX "MTA...-S02.-...-00"
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Zacisk rozdzielajacy 24 V (do rozdzielania napiecia zasilania) do karty opcji)
Nr Nazwa Funkcja
X29 1 +24V_C | Zasilanie +24 V — napiecie state (mostkowanie z X20/2)
2 0V24_C | Potencjat odniesienia 0V24 — napiecie state (mostkowanie z X20/3)
3 +24V_S | Zasilanie +24 V — zataczane (mostkowanie z X20/5)
4 ov24_S Potencjat odniesienia 0V24 — zatagczane (mostkowanie z X20/6)
5 zarez. zarezerwowany
6 zarez. zarezerwowany
7 +24V_O | Zasilanie +24 V dla karty opcji, zasilanie
8 0V24_O | Potencjat odniesienia 0V24 dla karty opcji, zasilanie
1" +24V_C | Zasilanie +24 V — napiecie state (mostkowanie z X20/2)
12 0V24_C | Potencjat odniesienia 0V24 — napiecie state (mostkowanie z X20/3)
13 +24V_S | Zasilanie +24 V — zatgczane (mostkowanie z X20/5)
14 0v24_S Potencjat odniesienia 0V24 — zataczane (mostkowanie z X20/6)
15 zarez. zarezerwowany
16 zarez. zarezerwowany
17 +24V_O | Zasilanie +24 V dla karty opcji, zasilanie
18 0V24_O | Potencjat odniesienia 0V24 dla karty opcji, zasilanie
WSKAZOWKI
® * Przedstawione tu obsadzenie zaciskow "X29" obowigzuje od statusu 11 plytki
przytaczeniowej. Jesli wykorzystywana jest ptytka przytaczeniowa o innym statusie,
1 nalezy skonsultowac¢ sie z SEW-EURODRIVE.

« Status plytki przytaczeniowej mozna odczyta¢ w pierwszym polu stanu tabliczki
znamionowej ABOX:

Stan:%ﬂ - 10 - 10 10 -- --
Stan ptytki przytgczeniowej

* Przykfad tabliczki znamionowej znajduje sie w rozdziale "Przyktad klucza
typologicznego ABOX".
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Instalacja elektryczna
Standardowa skrzynka ABOX "MTA...-S02.-...-00"
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Zacisk 1/O (przytacze czujnikéw + elementéw wykonawczych)
Nr Poziom funkcji "System" z PROFIBUS
Poziom funkcji "Technology"” z PROFIBUS, DeviceNet,
PROFINET, EtherNet/IP lub Modbus/TCP
Poziom funkc;ji "Classic" z PROFINET Poziom funkcji "Classic" z PROFIBUS lub DeviceNet
Nazwa Funkcja Nazwa Funkcja
X25 |1 | DIOO Wejscie binarne DIOO (sygnat zataczeniowy) | DIOO Wejscie binarne DIOO (sygnat
zalgczeniowy)
2 | DIO2 Wejscie binarne DI02 (sygnat zataczeniowy) | DIO1 Wejscie binarne DIO1 (sygnat
zatgczeniowy)
3 | DI04 Wejscie binarne DI04 (sygnat zataczeniowy) | DI02 Wejscie binarne DI02 (sygnat
Przytacze enkodera 1, $ciezka A zatgczeniowy)
4 | DIO6 Wejscie binarne DI06 (sygnat zataczeniowy) | DIO3 Wejscie binarne DI03 (sygnat
Przytacze enkodera 2, $ciezka A zatgczeniowy)
5 | DIO8 Wejscie binarne DIO8 (sygnat zataczeniowy) | DI04 Wejscie binarne DI04 (sygnat
Przytacze enkodera 3, Sciezka A zalgczeniowy)
6 DI10 Wejscie binarne DI10 (sygnat zataczeniowy) | DIO5 Wejscie binarne DI05 (sygnat
zatgczeniowy)
7 DI12/DO00 @ Wejscie binarne DI12 lub wyjscie binarne DI06 / DO0O0 | Wejscie binarne DIO6 lub wyjscie binarne
DOO0O0 (sygnat zatgczeniowy) DOO0O0 (sygnat zatagczeniowy)
8 | DI14/D002 @ Wejscie binarne DI14 lub wyjscie binarne DI07 / DO01 | Wejscie binarne gang DI07 lub wyjscie
DOO02 (sygnat zatgczeniowy) binarne DO01 (sygnat zataczeniowy)
11 | DIO1 Wejscie binarne DI01 (sygnat zataczeniowy) | W potaczeniu z poziomem funkcji "Classic"
[ i . PROFIBUS lub DeviceNet) zaciski X25/11 do X25/18
12 | DIO3 Wejscie binarne DIO3 (sygnat zatgczeniowy) (sq zarezerwowanel! )
13 | DIO5 Wejscie binarne DIO5 (sygnat zataczeniowy)
Przytacze enkodera 1, $ciezka B
14 | DIO7 Wejscie binarne DIO7 (sygnat zataczeniowy)
Przytacze enkodera 2, $ciezka B
15 | DIO9 Wejscie binarne DI09 (sygnat zatgczeniowy)
Przytacze enkodera 3, Sciezka B
16 | DI11 Wejscie binarne DI11 (sygnat zatgczeniowy)
17 | DI13/DO01 Wejscie binarne gang DI13 lub wyjscie
binarne DOO01 (sygnat zataczeniowy)
18 | DI15/DO03 Wejscie binarne DI15 lub wyjscie binarne
DOO03 (sygnat zatgczeniowy)
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Instalacja elektryczna
Standardowa skrzynka ABOX "MTA...-S02.-...-00"

5 H B X29
xX8—[z| [s| [7| _X81 00006606
81 LBl 18] |7 S B
JF B F BEEEs o .
%%%14 1_ ; g Z X91 ©|0©|0|0/0|0|0|© HJE?Z}\EJ 5 &
X20 Uy Ul 1S3
O O 0 Eaas 1112131415 o1 0 1 (R O O
slololel .. Bl B [ohzss DOOOOCNy NN U [|7]2/3]4]8
X9-[s] [6] [7] (1TN2J13J14115K16)  [21]22[23]24125 28] | [JUIUUI
| U ] | |il12l13] 14|15
O O g O 31/32/33/34/35 38| | |l
O O O O
F BB [ooelofole] EEEEHERRARRRH |
1 2 3 4 J:L
X50
812537739

Zacisk 1/O (przytacze czujnikéw + elementéw wykonawczych)

Nr Poziom funkcji "System" z PROFIBUS
Poziom funkcji "Technology"” z PROFIBUS, DeviceNet,
PROFINET, EtherNet/IP lub Modbus/TCP
Poziom funkcji "Classic" z PROFINET Poziom funkcji "Classic" z PROFIBUS lub
DeviceNet
Nazwa Funkcja Funkcja
X25 | 21 VO24-| Napiecie zasilajace enkodery +24 V grupy | Napigcie zasilajgce enkodery +24 V grupy |
(DIOO — DI03), z +24V_C (DIOO - DI01), z +24V_C
22 | VO24-I Napiecie zasilajgce enkodery +24 V grupy | Napiecie zasilajgce enkodery +24 V grupy |
(DI00 - DI03), z +24V_C (DIO0 - DI01), z +24V_C
23 | VO24-II Napiecie zasilajace enkodery +24 V grupy Il Napiecie zasilajgce enkodery +24 V grupy |
(DI04 - DIO7), z +24V_C (DI02 - DI03), z +24V_C
24 | VO24-I Napiecie zasilajace enkodery +24 V grupy Il Napiecie zasilajgce enkodery +24 V grupy |
(DI04 - DIO7), z +24V_C (DI02 - DI03), z +24V_C
25 | VO24-Ill | Napiecie zasilajgce enkodery +24 V grupy llI Napigcie zasilajgce enkodery +24 V grupy I
(DI08 — DI11), z+24V_C (DI04 — DI05), z +24V_C
26 | VO24-lll | Napiecie zasilajgce enkodery +24 V grupy llI Napigcie zasilajgce enkodery +24 V grupy I
(DIO8 — DI11), z +24V_C (DI04 — DI05), z +24V_C
27 | VO24-IV | Napiecie zasilajace enkodery +24 V grupy IV Napigcie zasilajgce enkodery +24 V grupy IV
(D12 - DI15), z +24V_S (DI06 — DI07), z +24V_S
28 | VO24-IV | Napiecie zasilajgce enkodery +24 V grupy IV Napiecie zasilajgce enkodery +24 V grupy IV
(DI12 - DI15), z +24V_S (DI06 — DI07), z +24V_S
31 | 0V24_C | Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnikow
32 | 0V24_C | Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnikéw
33  0V24_C | Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnikdw
34 0V24_C | Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnikow
35 | 0V24_C | Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnikéw
36 0V24_C | Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnikdw
37 | 0V24_S | Potencjat odniesienia 0V24 dla elementow czynnych lub czujnikéw grupy IV
38 | 0V24_S | Potencjat odniesienia 0V24 dla elementéw czynnych lub czujnikéw grupy IV
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Instalacja elektryczna
Standardowa skrzynka ABOX "MTA...-S02.-...-00"
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Zacisk SBus (CAN)
Nr Nazwa Funkcja
x35" 1 CAN_GND Potencjat odniesienia 0 V dla SBUS (CAN)
2 CAN_H SBus CAN_H — przychodzaca
3 CAN_L SBus CAN_L - przychodzaca
4 +24V_C_PS Zasilanie +24 V — napiecie state dla urzadzen peryferyjnych
5 0v24_C Potencjat odniesienia 0V24 — napiecie state dla urzadzen peryferyjnych
(mostkowanie z X20/3)
1" CAN_GND Potencjat odniesienia 0 V dla SBUS (CAN)
12 CAN_H SBus CAN_H — wychodzaca
13 CAN_L SBus CAN_L — wychodzaca
14 +24V_C_PS Zasilanie +24 V — napiecie state dla urzadzen peryferyjnych
15 0v24_C Potencjat odniesienia 0V24 — napiecie state dla urzadzen peryferyjnych
(mostkowanie z X20/3)

1) Zaciski X35 moga by¢ stosowane sg tylko w potaczeniu z poziomem funkcji "Technology" lub "System".

Diagnostyka (gniazdo RJ10)

Nr Nazwa Funkcja
X50 K +5V Zasilanie 5 V
2 RS+ Ziacze diagnostyczne RS485
3 RS- Ztacze diagnostyczne RS485
4 ov5 Potencjat odniesienia 0 V dla RS485
1 2 3 4
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Instalacja elektryczna

Standardowa skrzynka ABOX "MTA...-S02.-...-00"

5.3.5 Obsadzenie zaciskéw w zaleznosci od opcji

Zacisk I/O X45
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Zacisk I/O
Nr Nazwa Funkcja
X45 1 zarez. zarezerwowany
2 zarez. zarezerwowany
3 zarez. zarezerwowany
4 zarez. zarezerwowany
5 zarez. zarezerwowany
1" zarez. zarezerwowany
12 zarez. zarezerwowany
13 zarez. zarezerwowany
14 zarez. zarezerwowany
15 zarez. zarezerwowany
21 zarez. zarezerwowany
22 zarez. zarezerwowany
23 zarez. zarezerwowany
24 zarez. zarezerwowany
25 zarez. zarezerwowany
31 zarez. zarezerwowany
32 zarez. zarezerwowany
33 zarez. zarezerwowany
34 zarez. zarezerwowany
35 zarez. zarezerwowany
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Instalacja elektryczna

Standardowa skrzynka ABOX "MTA...-S02.-...-00"

5.3.6 Obsadzenie zaciskéw / stykéw w zaleznosci od fieldbus

Obsadzenie zaciskow PROFIBUS
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Zacisk PROFIBUS
Nr Nazwa Funkcja
X30 1 A_IN Przewdd A magistrali PROFIBUS wchodzacej
2 B_IN Przewdd B magistrali PROFIBUS wchodzacej
3 0V5_PB Potencjat odniesienia 0V5 dla PROFIBUS (tylko do celéw pomiarowych!)
X31 1 A_OUT Przewdd A magistrali PROFIBUS wychodzacej
2 B_OUT Przewdd B magistrali PROFIBUS wychodzacej
3 +5V_PB Wyjscie +5 V PROFIBUS (tylko do celéw pomiarowych!)
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Instalacja elektryczna
Standardowa skrzynka ABOX "MTA...-S02.-...-00"

Obsadzenie stykéw EtherNet/IP, PROFINET 10, Modbus/TCP

O 9 9
O[O X29 X30
X8—[=| [a| [-] X81 000060080
. . P B ]| x31
O O O O (| o | X45 X25 [::I
- H 5 5 B 112]3]4 ool [T [UTUTUIUTUIUTUL
14 X91 11213|415(11|12]|3]|4|5|6|7|8
1 2 B 4 X20 T ] []s3
T TR | o
CLCRCUEY |~~~ [z 4(15] [11[12]13|14|1516[17[18 9.
O O O [12[314] (1 A2AX3 K4 A5 A6 s
O®OI®| xo-[H = [ DPEOED e | e e O
X9 5 6 7 NATZAISANI24NI0AT0)  [21[22|23|24|25] |21|22|23[24[25[26[27(28 uUJ\, L
| UUUTOOIOOIOIOIOIIC] | | 12[13]14]15
O O 9O 9 31(32(33|34(35| [31|32/33/34|35|36|37(38] | i
E E E E EIENEIE)@©)[©) | =!imn! mm]imnmm] ]z} ! ] | X35
1 2 3 4 OHC
X50
812544395
Przytacze EtherNet/IP-, PROFINET-, Modbus/TCP (gniazdo RJ45)
Nr Nazwa Funkcja
X30 1 TX+ Przewdd transmisyjny portu 1 dodatni Ethernet portu 1
2 TX- Przewdd transmisyjny portu 1 ujemny
3 RX+ Przewdd odbiorczy portu 1 dodatni
4 zarez. Na odprowadzenie 75 omoéw
5 zarez. Na odprowadzenie 75 omow
6 RX- Przewdd odbiorczy portu 1 ujemny
7 zarez. Na odprowadzenie 75 omow
8 zarez. Na odprowadzenie 75 omow
1 TX+ Przewdd transmisyjny portu 2 dodatni Ethernet portu 2
2 TX- Przewdd transmisyjny portu 2 ujemny
3 RX+ Przewdd odbiorczy portu 2 dodatni
4 zarez. Na odprowadzenie 75 omow
5 zarez. Na odprowadzenie 75 omoéw
6 RX- Przewdd odbiorczy portu 2 ujemny
7 zarez. Na odprowadzenie 75 omow
8 zarez. Na odprowadzenie 75 omow
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Instalacja elektryczna
Standardowa skrzynka ABOX "MTA...-S02.-...-00"

Obsadzenie zaciskéw / stykéw DeviceNet

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC

H 5 B X29
X8—[=| x| [7] X8&1 00006006
xt_ X870l o |7 SErErni:
O O O O (| o X45 X25
(g o @ boh2sEsa | OO
| | | | ©|©|0|0|0|0|0|© U[\JUUU JLJ]JUJLJ]
9 11 21 5| [] X1 1]2]3)4|5||7|2|3|4|5|6
Tmome ST i bababaaas
| - /-\/\/-\ /-\/-\
soeiel.. Pl B BEzEE fesra sy oo UUUUUU
X9-[5| [g] |71 MR2J13N14J15L16) [21[22[23[24[25( [21[22(23[24[25(26
| I 0
O O O 9 31/32(33|34(35| [31|32/33/34|35|36
E E E E @@@@@@ i | | ) e
1 2 3 4 -
ose
X30
Micro-Style-Connector @)
30 ) (94
X11 &I-W
812546059
DeviceNet
Nr Pin X11 | X30 Nazwa Funkcja ‘ Kolor zyty
Micro-Style- 1 3 DRAIN Wyréwnanie potencjatu niebieskie
(Csct’:::::g;we 2 5 V+ | Napiecie zasilajgce DeviceNet +24 V  szary
kodowanie) 3 1 V- Potencjat odniesienia DeviceNet 0V24 brazowy
4 4 CAND_H Przewdd do przesytu danych CAN_H czarny
5 2 CAND_L Przewdd do przesytu danych CAN_L biaty
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5.4

5.4.1

Instalacja elektryczna

Hybryd

owa skrzynka ABOX "MTA...-S42.-...-00"

Hybrydowa skrzynka ABOX "MTA...-S42.-...-00"

1

Opis

WSKAZOWKA

Hybrydowa skrzynka ABOX oparta jest na standardowej skrzynce "MTA...-S02.-...-00".
Dlatego ponizej opisane bedg tylko dodatkowe ztagcza wtykowe w poréwnaniu ze
standardowg skrzynkg ABOX.

Opis zaciskéw znajduje sie w rozdziale "Standardowa skrzynka ABOX "MTA...-
S02.-...-00"" (— str. 39).

Listwa zaciskow X25 obsadzona jest przez opisane ztgcza wtykowe i dlatego nie
moze by¢ juz wykorzystana przez klienta.

Ponizszy rysunek przedstawia hybrydowg skrzynke ABOX ze ztgczami wtykowymi M12

do

podtaczania cyfrowych I/O:

(1]
(2]
(3]
(4]

[2] (3] (4]

915287947

Przetacznik serwisowy (opcja)

Przytacze PE

Ztacze wtykowe M12 dla I/0

Gniazdo diagnostyczne (RJ10) pod zaslepka
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Instalacja elektryczna
Hybrydowa skrzynka ABOX "MTA...-S42.-...-00"

Adapter Y Do podfaczenia 2 enkoderdw / elementéw czynnych do jednego ztacza wtykowego M12

nalezy uzy¢ adaptera Y z przedtuzeniem.
Adapter Y dostepny jest u roznych producentdw:

Typ:

915294347

Typ:

" 1180380683

Typ:

1180375179

Typ:

1180386571

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC

Producent:

Producent:

Producent:

Producent:

Escha
WAS4-0,3-2FKM3/..

Binder
79 5200..

Phoenix Contact

SAC-3P-Y-2XFS
SCO/.../...

Ptaszcz kabli wykonany
jest z PCW. Nalezy
zwrdcié uwage na
odpowiednie
zabezpieczenie UV.

Murr
7000-40721-..
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5.4.2

Instalacja elektryczna
Hybrydowa skrzynka ABOX "MTA...-S42.-...-00"

Warianty

Dla MOVIFIT®-sC (MTS) dostepne sa nastepujace warianty hybrydowych skrzynek

ABOX:
+ MTA11A-503-S42.-...-00:

— Opcjonalny przetacznik odigczajacy obcigzenie

Ponizszy rysunek przedstawia ztgcza gwintowe i ztgcza wtykowe hybrydowej skrzynki

ABOX:

PROFIBUS MTA11A-503-S4.1-..
PROFINET MTA11A-503-S4.3-...
EtherNet/IP  MTA11A-503-S4.3-.. -
Modbus/TCP MTA11A-503-S4.3-...

M25

l

.-00
-00

-00

QQQQQOQO
TIO/@ G

2

| %@O@'@( )’@ ” M12, standardowe kodowanie, typ zerski

r:u’br:u’b:u’b:u’b

=N

Instrukcja obstugi —

_/ M12, standardowe kodowanie, typ zenski

915317771
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Instalacja elektryczna

Hybrydowa skrzynka ABOX "MTA...-S42.-...-00"

5.4.3 Obsadzenie przytacza I/0 (X21 — X28)

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC

110
12 DI + 4 DI/O _ Styk x21 X22 X23 X24
(Przytacze (Przytacze
enkodera 1) enkodera 2)
Ztacze wtykowe M12, 1 VO24-| VO24-| VO24-Ii VO24-i
standardowe kodowanie, 2 DI01 DIO3 DI05 DI07
typ zenski Sciezka Sciezka
enkodera B enkodera B
2 3 ov24_C 0v24_C 0v24_C 0v24_C
4 DI0O DI02 DI04 DI06
1 f \ Sciezka Sciezka
&X\?’ enkodera A enkodera A
/¥/ / 5 |nc. n.c. n.c. n.c.
— Styk | X25 X26 X27 X28
4 5
(Przytacze
enkodera 3)
1 VO24-Ili VO24-Il VO24-IvV VO24-1IvV
2 DI09 DI11 DI113/DO01 DI15/DO03
Sciezka
enkodera B
3 0v24_C 0v24_C 0v24_s 0v24_S
4 DI08 DI10 DI12 / DO00 DI14 / DO02
Sciezka
enkodera A
5 n.c. n.c. n.c. n.c.
6 DI + 2 DI/O Styk X21 X22 X23 X24
Ziacze wtykowe M12, 1 VO24-| VO24-| VO24-Ii VO24-i
standar;jow_e Ifog_owame, 2 |zarez. zarez. zarez. zarez.
yp zensxi 3 ov24C 0v24_C 0v24_C 0v24 C
2 4 DI0O DIO1 DI02 DI03
5 n.c. n.c. n.c. n.c.
1 fR/\ Styk X25 X26 X27 X28
\%% 1 VO24-I1I VO24-Il VO24-1IvV VO24-1IvV
P73
/ \// 2 zarez. zarez. zarez. zarez.
4 — 5 3 0v24_C 0v24_C 0v24_S 0v24_S
4 DI04 DI05 DI06 / DO00 DI07 / DOO1
5 n.c. n.c. n.c. n.c.
4 DI Styk | X21 X22 X23 - X28
Ztacze wtykowe M12, 1 V024 V024 zarez.
standardowe kodowanie, |9 DI101 DI103 zarez.
typ zefiski 3 0v24C 0v24_C zarez.
2 4 DI100 DI102 zarez.
/7 5 n.c. n.c. zarez.
1 ( (e\
K&/V\T ?
4 5
Wersje MOVIFIT® z 12 DI + 4 DI/O
12 DI + Poziom funkcji Fieldbus
4 DI/O Technology lub System wszystkie
Classic PROFINET, EtherNet/IP, Modbus/TCP
Wersje MOVIFIT® z 6 DI + 2 DI/O
6 DI + : o :
2 DI/O Poziom funkcji Fieldbus
Classic PROFIBUS lub DeviceNet
Wersje MOVIFIT® z 4 DI
4 DI Poziom funkcji Fieldbus
bez SBus-Slave
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Instalacja elektryczna
Hybrydowa skrzynka ABOX "MTA...-S52.-...-00"

5.5 Hybrydowa skrzynka ABOX "MTA...-S52.-...-00"
WSKAZOWKA
° » Hybrydowa skrzynka ABOX oparta jest na standardowej skrzynce "MTA...-S02.-...-00".
Dlatego ponizej opisane beda tylko dodatkowe ztgcza wtykowe w poréwnaniu ze
1 standardowg skrzynkg ABOX.
* Opis zaciskdw znajduje sie w rozdziale "Standardowa skrzynka ABOX "MTA...-
S02.-...-00"" (— str. 39).
« Listwy zaciskéw X25 oraz X30 i X31 obsadzone sg przez opisane ztgcza wtykowe
i dlatego nie moga by¢ juz wykorzystana przez klienta.
5.5.1 Opis

Ponizszy rysunek przedstawia hybrydowg skrzynke ABOX ze ztagczami wtykowymi M12
do podtagczania I/O i Bus:

11 [2] [3] [4] [5]
934768139

[1]1 Przetacznik serwisowy (opcja)

[2] Przytacze PE

[3] Ztacze wtykowe M12 dla I/O

[4] Gniazdo diagnostyczne (RJ10) pod zaslepka
[56] Ztacze wtykowe M12 dla przytacza fieldbus
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Instalacja elektryczna
Hybrydowa skrzynka ABOX "MTA...-S52.-...-00"

Adapter Y Do podfaczenia 2 enkoderdw / elementéw czynnych do jednego ztacza wtykowego M12

nalezy uzy¢ adaptera Y z przedtuzeniem.
Adapter Y dostepny jest u roznych producentdw:

Typ:

915294347

Typ:

" 1180380683

Typ:

1180375179

Typ:

1180386571

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC

Producent:

Producent:

Producent:

Producent:

Escha
WAS4-0,3-2FKM3/..

Binder
79 5200..

Phoenix Contact

SAC-3P-Y-2XFS
SCO/...[...

Ptaszcz kabli wykonany
jest z PCW. Nalezy
zwrdcié uwage na
odpowiednie
zabezpieczenie UV.

Murr
7000-40721-..
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Instalacja elektryczna
Hybrydowa skrzynka ABOX "MTA...-S52.-...-00"

5.5.2 Warianty

Dla MOVIFIT®-sC (MTS) dostepne sa nastepujace warianty hybrydowych skrzynek
ABOX:

+ MTA11A-503-S52.-...-00:
— Opcjonalny przetacznik odigczajacy obcigzenie

Ponizszy rysunek przedstawia ztgcza gwintowe i ztgcza wtykowe hybrydowej skrzynki
ABOX w zaleznosci od ztacza fieldbus:

PROFIBUS MTA11A-503-S5.1-...-00 M12, kodowanie B,
tym meski / zenski
M25 M16

e
(SHPEE080)
o oeeea N
M20 bl == m@j@l@_@ M12, standardowe kodowanie, typ zenski

M16 M12, standardowe kodowanie, typ zenski

M20

PROFINET MTA11A-503-S5.3-...-00
EtherNet/IP MTA11A-503-S5.3-...-00 M12, kodowanie D
Modbus/TCP  MTA11A-503-S5.3-...-00 typ zefiski

M25 A-\ M16
/QQQOQ“OQ\

= — CONCNE)
M20 bl g@?@%&;@) M12, standardowe kodowanie, typ zenski

M16 M12, standardowe kodowanie, typ zenski

M20

DeviceNet MTA11A-503-S5.2-...-00

Micro-Style-
Connector X11
M25 M16

/—f—‘—\—\

OQQQQOQO w
g 008
@O@,@a@,@ ” M12, standardowe kodowanie, typ zenski

M12, standardowe kodowanie, typ zenski
= (=) (=) (== j

M16

I—

M20

915682827
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Instalacja elektryczna
Hybrydowa skrzynka ABOX "MTA...-S52.-...-00"

5.5.3 Obsadzenie przylacza ztacza fieldbus (X11 / X12)

PROFIBUS
X11 (PROFIBUS IN) Styk | Obsadzenie X12 (PROFIBUS OUT) | Styk @ Obsadzenie
Ztacze wtykowe M12, 1 n.c. Ztacze wtykowe M12, 1 +5V_PB
kodowanie B, typ meski kodowanie B, typ meski
2 A_IN 2 A_OUT
1 3 n.c. 2 3 0v5_PB
4 B_IN 4 B_OUT
2 /i/ = 1 ﬁ -
T\%\l 5 n.c. K%\ 5 n.c.
4 3
Nt Sod
3 5 4 5
Ethernet (PROFINET, EtherNet/IP lub Modbus/TCP)
X11 (Port1) Styk | Obsadzenie X12 (Port2) Styk Obsadzenie
Ztacze wtykowe M12, 1 TX+ Ziacze wtykowe M12, 1 TX+
kodowanie D, typ zenski 2 RX+ kodowanie D, typ zenski 2 RX+
2 3 TX- 2 3 TX-
4 RX- 4 RX-
W7 W
) @
&/}3 &/J\Sf
4 4
DeviceNet
X11 Styk  Obsadzenie
Micro-Style-Connector, 1 DRAIN
standardowe kodowanie, 2 v+
typ zenski
3 V-
1 4 CAND_H
) /7 5 CAND_L
-
4
:\/
3 5
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Instalacja elektryczna

Hybrydowa skrzynka ABOX "MTA...-S52.-...-00"

5.5.4 Obsadzenie przytacza I/0 (X21 — X28)

110
12 DI + 4 DI/O _ Styk x21 X22 X23 X24
(Przytacze (Przytacze
enkodera 1) enkodera 2)
Ztacze wtykowe M12, 1 VO24-| VO24-| VO24-Ii VO24-i
standardowe kodowanie, 2 DI01 DIO3 DI05 DI07
typ zenski Sciezka Sciezka
enkodera B enkodera B
2 3 ov24_C 0v24_C 0v24_C 0v24_C
4 DI0O DI02 DI04 DI06
1 f \ Sciezka Sciezka
&X\?’ enkodera A enkodera A
/¥/ / 5 |nc. n.c. n.c. n.c.
4 vs Styk | X25 X26 X27 X28
(Przytacze
enkodera 3)
1 VO24-Ili VO24-Il VO24-IvV VO24-1IvV
2 DI09 DI11 DI113/DO01 DI15/DO03
Sciezka
enkodera B
3 0v24_C 0v24_C 0v24_s 0v24_S
4 DI08 DI10 DI12 / DO00 DI14 / DO02
Sciezka
enkodera A
5 n.c. n.c. n.c. n.c.
6 DI + 2 DI/O Styk X21 X22 X23 X24
Ziacze wtykowe M12, 1 VO24-| VO24-| VO24-Ii VO24-i
standar;jow_e Ifog_owame, 2 |zarez. zarez. zarez. zarez.
yp zensxi 3 ov24C 0v24_C 0v24_C 0v24 C
2 4 DI0O DIO1 DI02 DI03
5 n.c. n.c. n.c. n.c.
1 f/\ Styk X25 X26 X27 X28
% 1 VO24-I1I VO24-Il VO24-1IvV VO24-1IvV
P73
/ \// 2 zarez. zarez. zarez. zarez.
4 — 5 3 0v24_C 0v24_C 0v24_S 0v24_S
4 DI04 DI05 DI06 / DO00 DI07 / DOO1
5 n.c. n.c. n.c. n.c.
4 DI Styk | X21 X22 X23 - X28
Ztacze wtykowe M12, 1 V024 V024 zarez.
standardowe kodowanie, |9 DI101 DI103 zarez.
typ zefiski 3 0v24C 0v24_C zarez.
2 4 DI100 DI102 zarez.
/— 5 n.c. n.c. zarez.
1 \/_ (e\
N
4 5
Wersje MOVIFIT® z 12 DI + 4 DI/O
12 DI + Poziom funkcji Fieldbus
4 DI/O Technology lub System wszystkie
Classic PROFINET, EtherNet/IP, Modbus/TCP
Wersje MOVIFIT® z 6 DI + 2 DI/O
6 DI + : o :
2 DI/O Poziom funkcji Fieldbus
Classic PROFIBUS lub DeviceNet
Wersje MOVIFIT® z 4 DI
4 DI Poziom funkcji Fieldbus
bez SBus-Slave
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Instalacja elektryczna 5
Hybrydowa skrzynka ABOX "MTA...-S62.-...-00"

5.6 Hybrydowa skrzynka ABOX "MTA...-S62.-...-00"

WSKAZOWKA

5.6.1 Opis

w porownaniu ze standardowg skrzynka ABOX z zaciskami i wyprowadzeniami

Hybrydowa skrzynka ABOX oparta jest na standardowej skrzynce ABOX "MTA...-
S02.-...-00". Dlatego ponizej opisane beda tylko dodatkowe zigcza wtykowe

przewodow.

Opis zaciskéw znajduje sie w rozdziale "Standardowa skrzynka ABOX "MTA...-
S02.-...-00"" (— str. 39).

Listwy zaciskow X25 oraz X30 i X31 obsadzone sg przez opisane ztgcza wtykowe
i dlatego nie moga by¢ juz wykorzystana przez klienta.

Ponizszy rysunek przedstawia hybrydowag skrzynke ABOX ze ztgczami wtykowymi M12
do podigczenia I/O i ztaczami wtykowymi Push-Pull RJ45 do podtaczenia Ethernet:

1 2 3] (4] (3]

(1]
(2]
(3]
[4]
(3]

915673995

Przetacznik serwisowy (opcja)

Przytacze PE

Ztacze wtykowe M12 dla I/0

Gniazdo diagnostyczne (RJ10) pod zaslepka

Ztacze wtykowe Push-Pull RJ45 do podtgczenia Ethernet

UWAGA!

obu

Gniazda Push-Pull-RJ45 mogqg by¢ uzytkowane tylko z odpowiednig wtyczka Push-
Pull-RJ45 zgodnie z IEC PAS 61076-3-117. Dostepne w handlu kable Patch RJ45 bez

uszkodzi¢ gniazdo i dlatego sie nie nadaja.

dowy wtyczki Push-Pull nie blokujg sie przy podigczaniu do gniazda. Moga one

ZaS$lepka, opcjonalna

Typ Rysunek Zawartos¢ Numer
katalogowy

Zaslepka Ethernet 10 szt. 1822 370 2

do gniazda Push-Pull-RJ45 30 szt. 1822 3710
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Instalacja elektryczna
Hybrydowa skrzynka ABOX "MTA...-S62.-...-00"

Adapter Y Do podfaczenia 2 enkoderdw / elementéw czynnych do jednego ztacza wtykowego M12
nalezy uzy¢ adaptera Y z przedtuzeniem.

Adapter Y dostepny jest u roznych producentdw:

Producent: Escha
Typ: WAS4-0,3-2FKM3/..

915294347

Producent: Binder
Typ: 79 5200..

" 1180380683

Producent: Phoenix Contact
Typ: SAC-3P-Y-2XFS
SCO/.../...
Ptaszcz kabli wykonany
jest z PCW. Nalezy
zwrdci¢ uwage na
1180375179 odpowiednie
zabezpieczenie UV.

Producent: Murr
Typ: 7000-40721-..

1180386571
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Instalacja elektryczna
Hybrydowa skrzynka ABOX "MTA...-S62.-...-00"

5.6.2 Warianty

Dla MOVIFIT®-sC (MTS) dostepne sa nastepujace warianty hybrydowych skrzynek
ABOX:

+ MTA11A-503-S62.-...-00:
— Opcjonalny przetacznik odigczajacy obcigzenie

Ponizszy rysunek przedstawia ztgcza gwintowe i ztgcza wtykowe hybrydowej skrzynki
ABOX:

PROFINET MTA11A-503-S6.3-...-00
EtherNet/IP MTA11A-503-S6.3-...-00

Push-Pull
Modbus/TCP MTA11A-503-S6.3-...-
odbus 503-S6.3-...-00 RU45

M25 ‘ M16

/—l—~—\—\

(D5 “Jo
r @V@ @
M20 M12, standardowe kodowanie, typ zenski
5 @o@@@w@ | .
M16 Eh-:{b :{b 5 U M12, standardowe kodowanie, typ zenski

M20
934776075
5.6.3 Obsadzenie przylacza ztacza fieldbus (X11 / X12)
Ethernet (PROFINET, EtherNet/IP lub Modbus/TCP)

X11 (Port1) Styk | Obsadzenie X12 (Port2) Styk | Obsadzenie
Ziacza wtykowe 1 TX+ Ztacza wtykowe 1 TX+
Push-Pull RJ45 2 - Push-Pull RJ45 2 -

3 RX+ 3 RX+
4 zarez. 4 zarez.
5 zarez. 5 zarez.
6 RX- 6 RX-
7 zarez. 7 zarez.
8 zarez. 8 zarez.

UWAGA!

Gniazda Push-Pull-RJ45 mogg by¢ uzytkowane tylko z odpowiednig wtyczka Push-
Pull-RJ45 zgodnie z IEC PAS 61076-3-117. Dostepne w handlu kable Patch RJ45 bez
obudowy wtyczki Push-Pull nie blokujg sie przy podtaczaniu do gniazda. Mogg one
uszkodzi¢ gniazdo i dlatego sie nie nadaja.
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Instalacja elektryczna
Hybrydowa skrzynka ABOX "MTA...-S62.-...-00"

5.6.4 Obsadzenie przytacza I/0 (X21 — X28)

110
12 DI + 4 DI/O_ Styk x21 X22 X23 X24
(Przytacze (Przytacze
enkodera 1) enkodera 2)
Ztgcze wtykowe M12, |1 VO24-| VO24-| VO24-II VO24-II
standardowe kodowanie, 2 DI01 DI03 DI05 DIO7
typ zenski Sciezka Sciezka
enkodera B enkodera B
2 3 ov24_C ov24_C ov24 _C ov24_C
4 DIOO DI02 DI04 DI06
1 @\ Sciezka Sciezka
& - NN enkodera A enkodera A
/¥/// 3 5 n.c. n.c. n.c. n.c.
— Styk X25 X26 X27 X28
4 5
(Przytacze
enkodera 3)
1 VO24-Ill VO24-Ill VO24-IV VO24-IvV
2 DI09 DI11 DI113/DO01 DI15/DO03
Sciezka
enkodera B
3 ov24_C ov24_C o0v24_Ss ov24_s
4 DI08 DI10 DI12 / DO00 DI14 / DO02
Sciezka
enkodera A
5 n.c. n.c. n.c. n.c.
6 DI + 2 DI/O Styk |X21 X22 X23 X24
Ztgcze wtykowe M12, |1 VO24-| VO24-| VO24-II VO24-II
standar;jow_e Ifog_owame, 2 zarez. zarez. zarez. zarez.
yp zensxi 3 ov24 C 0v24_C 0v24_C 0v24_C
2 4 DI0O DI01 DI02 DI03
5 n.c. n.c. n.c. n.c.
1 f/\ Styk X25 X26 X27 X28
% 1 VO24-Ill VO24-Ill VO24-IvV VO24-IV
P/ 3
/ \// 2 zarez. zarez. zarez. zarez.
4 ~— 5 3 ov24_C ov24_C ov24_Ss ov24_sS
4 DI04 DI05 DI06 / DO00 D107 / DOO1
5 n.c. n.c. n.c. n.c.
4 DI Styk |X21 X22 X23 - X28
Ztacze wtykowe M12, 1 V024 V024 zarez.
standardowe kodowanie, |9 DI101 DI103 zarez.
typ zefiski 3 0v24C 0v24_C zarez.
2 4 DI100 DI102 zarez.
/—/ 5 n.c. n.c. zarez.
1 \/‘ \
K&/ \/\3
4 5
Wersje MOVIFIT® z 12 DI + 4 DI/O
12 DI + Poziom funkcji Fieldbus
4 DI/O  Technology lub System wszystkie
Classic PROFINET, Ethernet/IP, Modbus/TCP
Wersje MOVIFIT® z 6 DI + 2 DI/O
6 DI + . o :
2 DI/O Poziom funkcji Fieldbus
Classic PROFIBUS lub DeviceNet
Wersje MOVIFIT® z 4 DI
4 DI Poziom funkcji Fieldbus
bez SBus-Slave
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5.7 ABOX Han-Modular® "MTA...-H12.-...-00", "MTA...-H22.-...-00"
5.71 Opis

Ponizszy rysunek przedstawia skrzynke ABOX Han-Modular® dla MOVIFIT®-SC

w zaleznosci od zigcza fieldbus:

PROFIBUS (1] [2]

MTA11A-503-H121-...-00 /\_A—\J/

[3]

[4]
2]
5]

(1 [10] 9] 8] (71 [6]

PROFINET
Ethernet/IP DeviceNet
MTA11A-503-H223-...-00 MTA11A-503-H122-...-00

[4]

[11  Ztacze wtykowe M12 dla I/O
[2] Ztacze wtykowe M23 (12-stykowe) dla skrzynki zbiorczej 1/0
[8] SBus (CAN)
[4] W potaczeniu z PROFIBUS: PROFIBUS IN
W potaczeniu z PROFINET + EtherNet/IP + Modbus/TCP: Ethernet Port 1

936437515

W potaczeniu z DeviceNet: okablowanie na ztgczu wtykowym X11 (Micro-Style-Connector)

[5] W potaczeniu z PROFIBUS: PROFIBUS OUT lub opornik obcigzeniowy
W potaczeniu z PROFINET + EtherNet/IP + Modbus/TCP: Ethernet Port 2
[6]  Gniazdo diagnostyczne (RJ1 (.% pod zaslepka
[71  Ztacze wtykowe Han-Modular™ do podigczenia zewnetrznego rezystora hamujacego
[8]  Ztacze wtykowe Han- Modular® do podtaczenia silnika 2
[9]  Ztacze wtykowe Han- Modular® do podtaczenia silnika 1

[10] Ztacze wtykowe Han- Modular® dla przytacza energetycznego (rozdziat energii za pomoca adaptera T)

[11] Przytacze PE
[12] Ztacze wtykowe M12 dla opcjonalnych I1/0

UWAGA!

uszkodzi¢ gniazdo i dlatego sie nie nadaja.

Gniazda Push-Pull-RJ45 mogqg by¢ uzytkowane tylko z odpowiednig wtyczka Push-
Pull-RJ45 zgodnie z IEC PAS 61076-3-117. Dostepne w handlu kable Patch RJ45 bez
obudowy wtyczki Push-Pull nie blokujg sie przy podigczaniu do gniazda. Moga one
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5.7.2 Warianty

Dla MOVIFIT®-SC (MTS) dostepne sa nastepujace warianty skrzynki ABOX Han-
Modular®:

+ MTA11A-503-H22.-...-00, MTA11A-503-H12.-...-00:
— Seryjnie montowany przetacznik odtgczajacy obcigzenie

5.7.3 Obsadzenie przylacza magistrala energetycznej (X1)

Magistrala energetyczna

X1 Styk \ Obsadzenie
Han-Modular® z 2 modutowymi Modut a (HAN® CC Protected)
wktadkami stykowymi, typ zenski a1 Faza sieci L1
2 3 4\1 a.2 Faza sieci L2
a.3 Faza sieci L3
(Oa. KOY) O)
f®) [\ > a.4 n.c.
-
1 1 Modut b (HAN® EE)
\’Q & ‘W g b +24V_C
1 8®e @ | b2 0o
8 ] . .C.
\_IH/—/ |
6—1 e = 7 b3 n.c.

(@ .\ b.5 0v24_C

2/T~@©<e>\_ 4 b4 +24V_S

1 3 b.6 n.c.
-
© . b.7 n.c.
\O O/ b.8 0v24_ S
Styki uziemiajace
PE ' PE / Obudowa

A NIEBEZPIECZENSTWO!

Wytacznik serwisowy odtacza od sieci tylko wbudowang przetwornice czestotliwosci.
Zigcze wtykowe X1 urzadzenia MOVIFIT® znajduje sie nadal pod napieciem.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata na skutek porazenia pradem.

* Nalezy odtgczy¢ urzadzenie MOVIFIT® od napiecia za pomocg odpowiedniego
Y zewnetrznego urzadzenia odigczajgcego, zanim mozna bedzie dotkngé stykow
ztacza wtykowego.
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ABOX Han-Modular® "MTA...-H12.-...-00", "MTA...-H22.-...-00"

5.7.4 Obsadzenie przylacza silnika (X8 / X9)

Silnik Styk X8 X9
e 2 e =M A
’ ’ 2 13_M1 13 M2
3 U_M1 U_M2
4 WM W_M2
5 TF-_M1 TF-_M2
6 14_M1 14_M2
7 15_M1 15_M2
8 V_M1 V_M2
PE  PE_M1 PE_M2

UWAGA!

Uwaga: W przypadku pracy z tylko jednym silnikiem nalezy korzysta¢ ze zlacza
wtykowego X8.

* Do zlgcza wtykowego X9 nie wolno podtaczac zadnej wtyczki.

WSKAZOWKA

Do potaczenia pomigdzy MOVIFIT® a silnikiem firma SEW-EURODRIVE zaleca uzycie
specjalnie skonstruowanego do tego celu, odpowiednio przygotowanego i
prefabrykowanego kabla hybrydowego SEW, patrz rozdziat "Kabel hybrydowy"
(— str. 87).

5.7.5 Obsadzenie przylacza rezystora hamujacego (X6)

Instrukcja obstugi —

Zewnetrzny rezystor hamujacy

Styk | X6
HAN® Q5/0, wkiadka gniazda, typ zenski | 1 n.c.
2 n.c.
3 +R
4 n.c.
5 -R

PE PE / Obudowa

MOVIFIT®-SC
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ABOX Han-Modular® "MTA...-H12.-...-00", "MTA...-H22.-...-00"

5.7.6 Obsadzenie zacisku rozdzielajacego 24 V do karty opcji (X29)

X29

N

10

812487819

Zacisk rozdzielajacy 24 V (do rozdzielania napiecia zasilania) do karty opcji)

Nr Nazwa Funkcja
X29 1 +24V_C Zasilanie +24 V — napiecie state (mostkowanie z X20/2)
2 ov24_C Potencjat odniesienia 0V24 — napiecie state (mostkowanie z X20/3)
3 +24V_S Zasilanie +24 V — zataczane (mostkowanie z X20/5)
4 ov24_Ss Potencjat odniesienia 0V24 — zatgczane (mostkowanie z X20/6)
5 zarez. zarezerwowany
15 zarez.
6 zarez. zarezerwowany
16 zarez.
7 +24V_O Zasilanie +24 V dla karty opcji, zasilanie
8 0v24_0O Potencjat odniesienia 0V24 dla karty opcji, zasilanie
9 zarez. zarezerwowany
10 zarez. zarezerwowany
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ABOX Han-Modular® "MTA...-H12.-...-00", "MTA...-H22.-...-00"

5.7.7 Obsadzenie przylacza ztacza fieldbus

Ethernet (PROFINET, EtherNet/IP lub Modbus/TCP)

UWAGA!

X11 (Port1) Styk  Obsadzenie X12 (Port2) Styk Obsadzenie

Ztacza wtykowe Push- | 1 TX+ Ztacza wtykowe Push- | 1 TX+
Pull RJ45 2 - Pull RJ45 2 -
3 RX+ 3 RX+

4 zarez. 4 zarez.

5 zarez. 5 zarez.
6 RX- 6 RX-

7 zarez. 7 zarez.

8 zarez. 8 zarez.

Gniazda Push-Pull-RJ45 mogg by¢ uzytkowane tylko z odpowiednig wtyczka Push-
Pull-RJ45 zgodnie z IEC PAS 61076-3-117. Dostepne w handlu kable Patch RJ45 bez
obudowy wtyczki Push-Pull nie blokujg sie przy podtgczaniu do gniazda. Moga one

uszkodzi¢ gniazdo i dlatego sie nie nadaja.

PROFIBUS
X11 (PROFIBUS IN) Styk | Obsadzenie X12 (PROFIBUS OUT) @ Styk | Obsadzenie
Ztacze wtykowe M12, 1 n.c. Ziacze wtykowe M12, 1 +5V_PB
kodowanie B, typ meski 2 A_IN kodowanie B, typ meski 2 A_OUT
1 3 n.c. 2 3 0V5_PB
4 B_IN 4 B_OUT
2 /i/ - 1 ﬁ -
The i\ 5 FE T 5 FE
'z )
/. /://
3 5 4 5
DeviceNet
X11 Styk | Obsadzenie
Micro-Style-Connector, | 1 DRAIN
standardowe 2 v+
kodowanie, typ zenski
’ 3 V-
4 CAND_H
5 CAND_L

3 5
SBus (CAN)
Mozliwos¢ wykorzystania tylko w potaczeniu z poziomem funkcji "Technology" lub "System"
X14 Styk | Obsadzenie
Ztacze wtykowe M12, | 1 FE
standardowe
. : 2 n.c
kodowanie, typ meski
1 3 0V5-II
4 CAN1_H
5 CAN1_L

®.

e

3 5

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC
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5.7.8 Obsadzenie przytacza I/0 (X21 — X28 / X19 / X41 — X44)

110
12 DI + 4 DI/O Styk | X21 X22 X23 X24
(Przytacze (Przytacze
enkodera 1) enkodera 2)
Ztagcze wtykowe M12, | 1 VO24-| VO24-I VO24-II VO24-II
Sta”darf"“’zee':;ﬁ?"va”'e’ 2 DIO1 DI03 DI05 DI07
yp Sciezka Sciezka
9 enkodera B enkodera B
/ 3 ov24_C ov24 _C ov24_C ov24 _C
1 f\ 4 DI0O DI02 DI04 DI06
q) | Sciezka Sciezka
/ \// 3 enkodera A enkodera A
A — g 5 FE FE FE FE
Styk | X25 X26 X27 X28
(Przytacze
enkodera 3)
1 VO24-Ill VO24-II VO24-IV VO24-IvV
2 DI09 DI11 DI113/DO01 DI15/DO03
Sciezka
enkodera B
0v24 C 0v24 C o0v24_ S 0v24_S
DI08 DI10 DI12 / DO00 DI14 / DO02
Sciezka
enkodera A
5 FE FE FE FE
6 DI + 2 DI/O Styk | X21 X22 X23 X24
Ztgcze wtykowe M12, | 1 VO24-| VO24-| VO24-| VO24-II
standardowe kodowanie, 2
typ zenski zarez. zarez. zarez. zarez.
3 ov24_C ov24_C ov24_C ov24_C
2 4 (p][0]0] DI01 DI02 DI03
; f:/§\ 5  FE FE FE FE
%\3 Styk | X25 X26 X27 X28
M 1 VO24-II VO24-II VO24-IV VO24-IvV
4 5 2 zarez. zarez. zarez. zarez.
3 ov24_C ov24_C 0v24_S ov24_s
4 DI04 DI05 D106 / DO00 D107 / DOO1
5 FE FE FE FE
Wersje MOVIFIT® z 12 DI + 4 DI/O
12Dl +4 Poziom funkcji Fieldbus
DI/O Technology lub System wszystkie
Classic PROFINET, EtherNet/IP, Modbus/TCP
6 DI + 2 Wersje MOVIFIT® z 6 DI + 2 DI/O
Poziom funkcji Fieldbus
DI/O _ ‘ _
Classic PROFIBUS lub DeviceNet
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Opcjonalne 1/0 z opcja PROFIsafe S11

Styk X41 X42 X43 X44
Zitgcze wtykowe M12, |1 zarezerwowany | zarezerwowany | zarezerwowany | zarezerwowany
standardowe 2 zarezerwowany | zarezerwowany | zarezerwowany | zarezerwowan
kodowanie, typ zenski Y Y Y y
5 3 zarezerwowany | zarezerwowany | zarezerwowany | zarezerwowany
/ 4 zarezerwowany | zarezerwowany | zarezerwowany | zarezerwowany
1 f‘e\\ 5 zarezerwowany | zarezerwowany | zarezerwowany | zarezerwowany
&‘K /)3
/
(=
4 5

5.7.9 Obsadzenie przytacza zlagcza diagnostycznego

Ztacze diagnostyczne

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC

X50 Styk | Obsadzenie
Ztacze diagnostyczne | 1 +5V
X50 (gniazdo RJ10) 2 RS+
3 RS-
4 ov5
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5.8 Przykiady podfaczenia magistrali energetycznej

5.8.1 Magistrala energetyczna w polaczeniu z przylagczem zaciskéw

1

WSKAZOWKA

Przyktady obowigzujg dla nastepujacych skrzynek przytgczeniowych:

« Standardowa skrzynka ABOX "MTA...-S02.-...-00"
* Hybrydowa skrzynka ABOX "MTA...-S42.-...-00"
+ Hybrydowa skrzynka ABOX "MTA...-S52.-...-00"
* Hybrydowa skrzynka ABOX "MTA...-S62.-...-00"

Przyktad
podfgczenia
ze wspolinym
obwodem
napiecia 24 V

Ponizszy rysunek przedstawia zasadniczy przyktad podtagczenia magistrali
energetycznej ze wspoélnym obwodem napiecia 24 V do zasilania enkoderow /

elementéw czynnych.

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — - — - -, S PE

\ |
- X1[1]2]3[4]11][12]

L o W
a 5992 5

-

13[14]  voviFiTe-sc
N ™

—

X20

== —=—4—-FE

+24V
—— 0V24V

983336715
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Przyktad Ponizszy rysunek przedstawia zasadniczy przyktad podtgczenia magistrali
podtgczenia energetycznej z 2 oddzielnymi obwodami napiecia 24 V do zasilania enkoderéw /
z 2 oddzielnymi elementéw czynnych.

obwodami

napiecia 24 V

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — - — - - -t --r—--——--—--—- PE

. |
- X112 3[4111[12[13[14] \ioviFiTe-sc

W «~ N v W +~ & ™
[ e L - W A (|

X20
1|2|3|4|5|6 11|12|13|14|15|16

I | :
FE - —! I '—-|—4—4——1—-FE
! ' +24V _C
oveav c— 1| | 0V24V_C
FE - — - — - — - —! l— {—4—-FE
+24V_S +24V_S
0V24V_S L ov24v s
983343883
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5.8.2 Magistrala energetyczna w potaczeniu ze ztaczem wtykowym Han-Modular®

WSKAZOWKA
° Ten przyktad dotyczy nastepujacych skrzynek przytagczeniowych:
1 « ABOX Han-Modular® "MTA...-H12.-...-00"
« ABOX Han-Modular® "MTA...-H22.-...-00"
Rozdziat energii * Przy projektowaniu magistrali energetycznej zaleca sie stosowanie produktow
i zabezpieczenie HARTING Power-S-Pro.
przewodu « W przewodzie doprowadzajacym 400 V AC 50 / 60 Hz i 24 V DC moga by¢ utozone

2 przewody o przekroju maks. 6 mm?2.

« Przewody prowadzace do MOVIFIT® majq przekrdj 4 mm?

1,5 m.

* Rozdzielacz Han-Power-S dostepny jest w firmie Harting pod numerem
katalogowym 6104 202 1069.

i maksymalng dtugos$¢

812456203

+ Zasilanie grupy enkoderow IV (24V_S)

We wtyczce wymienionego powyzej rozdzielacza Han-Power-S (numer katalogowy:
6104 202 1069) napiecie zasilajgce 24V_S =zasilania enkoderéw grupy IV
zmostkowane jest z napieciem statym 24V_C.

Akcesoria:
Dla rozdzielacza Han-Power-S dostepne jest w firmie Harting nastepujace akcesoria:

Typ Srednica kabla Numer katalogowy
firmy Harting
Uszczelka przelotowa dla matego wiotu 7—-10mm 0912 000 9965
10— 13 mm 0912 000 9966
13-16 mm 0912 000 9967
Zaslepka dla matego wilotu 0912 000 9968
Uszczelka przelotowa dla duzego wlotu 7-10mm 0912 000 9969
10-13 mm 0912 000 9970
13-16 mm 0912 000 9971
16 — 19 mm 0912 000 9972
19 -22 mm 0912 000 9973
Zaslepka dla duzego wlotu 0912 000 9974
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5.9 Przykiady podifaczenia systemow fieldbus
5.9.1 PROFIBUS

Przez zaciski

WSKAZOWKA
° Ten przyktad dotyczy nastepujacej skrzynki przytaczeniowej:
1 + Standardowa skrzynka ABOX "MTA...-S02.-...-00"
* Hybrydowa skrzynka ABOX "MTA...-S42.-...-00"

Ponizszy rysunek przedstawia podigczanie PROFIBUS przez zaciski:

. JesliMOVIFIT® znajduje sie na kohcu segmentu PROFIBUS, wéwczas podtaczenie
do sieci PROFIBUS odbywa sie tylko za posrednictwem wchodzacego przewodu

PROFIBUS.

* Aby unikngé zaktécen w systemie Bus spowodowanych odbiciami, segment
PROFIBUS musi by¢ zakonczony na fizycznie pierwszym i ostatnim urzadzeniu

abonenckim za pomocg terminatora magistrali.

+ Terminatory magistrali sg juz obecne w skrzynce ABOX MOVIFIT® i moga byc¢

zatgczone za pomocg przetgcznika S1.

MOVIFIT® MOVIFIT® MOVIFIT® ON
(1 St (I s (1[I st
X30 X30 X30
IN A_INJ1}— IN A_IN[1}— IN AINT1|—
B_IN[2 B_IN[2[— B IN[2 [—
3 3 3
X31 X31 X31
ouT A_OUT]| 1 ouT A_OUT| 1 ouT A_OUT | 1
B_OUT| 2 B_OUT| 2 B_OUT|2
3 3 3
Ak T i
PROFIBUS DP : PROFIBlﬁJﬁ%IﬁDflﬁ’”" :

[1] Przetacznik DIP S1 do terminacji magistrali
[2] Blaszka ekranujaca, patrz rozdziat "Przytacze przewodu PROFIBUS" (— str. 43)
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Przez zifacza
wtykowe M12

Instalacja elektryczna
Przykfady podtaczenia systeméw fieldbus

1

WSKAZOWKA

Ten przykiad dotyczy nastepujacych skrzynek przytgczeniowych:
* Hybrydowa skrzynka ABOX "MTA...-S52.-...-00"
« ABOX Han-Modular® "MTA...-H12.-...-00"

80

Ponizszy rysunek przedstawia zasadniczg topologie prz%rapza dla PROFIBUS przez
ztacza wtykowe M12 (na przyktadzie ABOX Han-Modular™):

» Skrzynki przylaczeniowe posiadajg zlgcza wtykowe M12 do podigczenia
PROFIBUS. Odpowiadajg one zaleceniom z wytycznej PROFIBUS nr 2.141
"Technika przytaczeniowa dla PROFIBUS".

* Aby unikng¢ zakiécen w systemie Bus spowodowanych odbiciami, segment
PROFIBUS musi by¢ zakonczony na fizycznie pierwszym i ostatnim urzadzeniu
abonenckim za pomocg terminatora magistrali.

* W przypadku ostatniego urzgdzenia nalezy uzy¢ wtykowego terminatora magistrali
(M12) zamiast prowadzacego dalej przytacza magistrali!

[ ]

MOVIFIT® MOVIFIT® MOVIFIT®
B o) B) (-

PROFIBUS DP

812484491

[1] Terminator magistrali
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Przyktady podtaczenia systeméw fieldbus

5.9.2 PROFINET, EtherNet/IP

1 .

WSKAZOWKA
Ten przyktad dotyczy nastepujacych skrzynek przytagczeniowych:
Standardowa skrzynka ABOX "MTA...-S02.-...-00"
Hybrydowa skrzynka ABOX "MTA...-S42.-...-00"

Hybrydowa skrzynka ABOX "MTA...-S52.-...-00"

Hybrydowa skrzynka ABOX "MTA...-S62.-...-00"

ABOX Han-Modular® "MTA...-H22 -...-00"

Ponizszy rysunek przedstawia zasadniczg topologie przytacza PROFINET za
posrednictwem ztgcza wtykowego RJ-45 lub AIDA (na przyktadzie hybrydowej skrzynki

ABOX):
1
MOVIFIT®
A B
PROFINET

MOVIFIT® MOVIFIT®
8 B

=
=
=
=
=
=)
—
e
 —
=
=

LIITTTT TTTITT ]
] SlShny | lbiw
| NS .

BP)

©

MOVIFIT®

AC

T

=
b

b—

—t

LTI TTIIT T
| [ TT TRIENT T |

! (T
| SINEEL | e

MOVIFIT® MOVIFIT®
8.5 8B

©

—
b—
=
b—

Tl

| CITTTT I ]
SISEEL _| .

‘ =IIIIIL,ll=II.
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5.9.3 DeviceNet

WSKAZOWKA
° Ten przyktad dotyczy nastepujacych skrzynek przytagczeniowych:
1 + Standardowa skrzynka ABOX "MTA...-S02.-...-00"
* Hybrydowa skrzynka ABOX "MTA...-S52.-...-00"
-« ABOX Han-Modular® "MTA...-H12.-...-00"

Ponizszy rysunek przedstawia zasadniczg topologie przylacza dla DeviceNet przez
Micro-Style-Connector (na przyktadzie ABOX 2z zaciskami i wyprowadzeniami
kablowymi):

+ Podigczenie moze sie odby¢ przez Multiport lub wtyk T. Nalezy przestrzegac
przepiséw dot. okablowania zgodnie ze specyfikacjg DeviceNet 2.0

* Aby unikng¢ zakiécen w systemie Bus spowodowanych odbiciami, segment
DeviceNet musi by¢ zakonczony na fizycznie pierwszym i ostatnim urzadzeniu
abonenckim za pomoca terminatora.

* Nalezy uzy¢ zewnetrznych terminatoréw magistrali.

]
MOVIFIT® MOVIFIT® MOVIFIT®
8P B BoP
I T

| -
CITTTIT T8

MOVIFIT® MOVIFIT® MOVIFIT®
G 8B 8P

ICCCCCCT A, [T

(1]
812472843

[1] Terminator magistrali 120 Q
[2] Wtyk T
[3] Multiport
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Instalacja elektryczna
Podtagczanie enkodera

5.10 Podfaczanie enkodera
5.10.1 Podlaczenie enkodera zblizeniowego NV26

WiaSciwosci Enkoder zblizeniowy NV26 cechuje sie nastepujgcymi elementami:
* 2 czujniki zbierajace po 6 impulséw / obrot
* 24 inkrementy/obrot dzieki 4-krotnej analizie

* Mozliwa kontrola enkodera i analiza za pomocg MOVIFIT®, poziom funkcji
"Technology".

Kat pomiedzy enkoderami powinien wynosic¢ 45°.

Instalacja * Polaczy¢ enkoder zblizeniowy NV26 za pomocg ekranowanego kabla
z odpowiednimi wejsciami enkoderéw na MOVIFIT®:;

— w przypadku standardowej skrzynce ABOX patrz rozdziat "Obsadzenie zaciskow
niezalezne od fieldbus / opcji", zacisk X25 (— str. 45)

— w przypadku skrzynki ABOX hybrydowej lub Han-Modular®

"Obsadzenie przytacza 1/0"
(— str. 59), (— str. 64), (— str. 68), (— str. 74)

patrz rozdziat

Bl

HEERERE (ITI1IE MoviFiT®

Iy |2

940059275
[1] Wejscie enkodera MOVIFIT® $ciezka B
[2] Wejscie enkodera MOVIFIT® Sciezka A
Schemat
podtgczenia NV26 MOVIFIT®
B azmO
| o) (Us) (1 I ..I--
O ) OND) L
PNP = ) (A1B) +f 5 NEEEERE 1]
@ @

940197899

[1]1 Napigcie zasilajace +24 V
[2] Potencjat odniesienia 0V24
[3] Wejscie enkodera MOVIFIT® Sciezka A lub B
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Instalacja elektryczna
Podtgczanie enkodera

5.10.2 Podiaczanie enkodera inkrementalnego ES16

Wrtasciwo$ci Enkoder inkrementalny ES16 cechuje sie nastepujacymi elementami:

Instalacja .

Schemat
podtgczenia

COCOOOOY|\ A (K1)

6 impulsow / obrét dla kazdej Sciezki

24 inkrementy / obrét dzieki 4-krotnej analizie

Mozliwa kontrola enkodera i analiza za pomocg MOVIFIT®, poziom funkcji
"Technology".

Potaczy¢ enkoder inkrementalny ES16 za pomocg ekranowanego kabla
z odpowiednimi wejsciami enkoderow na MOVIFIT®:

— w przypadku standardowej skrzynce ABOX patrz rozdziat "Obsadzenie zaciskow
niezalezne od fieldbus / opciji", zacisk X25 (— str. 45)

— w przypadku skrzynki ABOX hybrydowej lub Han-Modular® patrz rozdziat
"Obsadzenie przytacza I/0O"

(— str. 59), (— str. 64), (— str. 68), (— str. 74)

MOVIFIT®

940193803

ES16 MOVIFIT®

LI

1

|

:

1

1

1

1

1

1

1

1

N

)
—
—
—
o« || —
—
—
ol ==
[ —
|
|I_

B (K2) —— T

UB L K1 K2ZKO K1 K2 KO uB — — [3]
UBL A B N — [4]
® ®

(1]
(2]
(3]
(4]

940061195

Wejscie enkodera MOVIFIT® Sciezka A
Wejscie enkodera MOVIFIT® Sciezka B
Napigcie zasilajagce +24 V

Potencjat odniesienia 0V24
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Instalacja elektryczna
Podtagczanie enkodera

5.10.3 Podlaczenie enkodera inkrementalnego EI7.

Wrtasciwo$ci Enkoder inkrementalny EI7. cechuje sie nastepujagcymi wtasciwosciami:
* HTL- lub zlgcze sin/cos (MOVIFIT® nie analizuje sygnatéw sin/cos)
EI71: 1 impuls / obrét => 4 inkrementy / obrot?)
El72: 2 impulsy / obrot => 8 inkrementow / obrét")
EI76: 6 impulsow / obrot => 24 inkrementy / obrot"
EI7C: 24 impulsy / obroét => 96 inkrementow / obrét")

1) dzieki 4-krotnej analizie
* Mozliwa kontrola enkodera i analiza za pomocg MOVIFIT®, poziom funkgciji
"Technology".
Instalacja * Potaczy¢ enkoder inkrementalny EI7. za pomocg ekranowanego kabla
z odpowiednimi wejsciami enkoderow na MOVIFIT®:

— w przypadku standardowej skrzynce ABOX patrz rozdziat "Obsadzenie zaciskow
niezalezne od fieldbus / opcji", zacisk X25 (— str. 45)
®

— w przypadku skrzynki ABOX hybrydowej lub Han-Modular
"Obsadzenie przytacza 1/0"

(— str. 59), (— str. 64), (— str. 68), (— str. 74)

patrz rozdziat

MOVIFIT®
\
EI7.
995367179
Schemat
podigczenia £l MOVIFIT®
' BeeaB
5 :+UB ----------------------- v ARRRRRE 1000010
7 A — 3]
9 :B [4]
6 6 :

991622027

[1]1 Napiecie zasilajace +24 V

[2] Potencjat odniesienia 0V24

[3] Wejscie enkodera MOVIFIT® Sciezka A
[4] Wejscie enkodera MOVIFIT® Sciezka B
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Instalacja elektryczna
Podtgczenie komputera

5.11 Podfaczenie komputera

5.11.1 Ziacze diagnostyczne

Urzadzenia MOVIFIT® wyposazone sg w zlacze diagnostyczne X50 (ztacze wtykowe
RJ10) wykorzystywane do uruchamiania, parametryzac;ji i obstugi.

MTA...-S02.-...-00 MTA...-S42.-...-00 MTA...-H12.-...-00
MTA...-S52.-...-00 MTA...-H22.-...-00
MTA...-S62.-...-00

X50 X50
812561035
WSKAZOWKA
® W zaleznosci od wykorzystywanego poziomu funkcji do dyspozycji sg rézne funkcje,
1 sg one opisane w odpowiednich podrecznikach:
«  Podrecznik MOVIFIT®-poziom funkciji "Classic .."

* Podrecznik MOVIFIT®-poziom funkcji "Technology .."

+ Podrecznik MOVIFIT®-poziom funkgcji "System"

5.11.2 Konwerter ztacza

Potaczenie ztgcza diagnostycznego z komputerem PC mozna zrealizowac za pomoca
nastepujacych opcji:

« UWS21B ze ztaczem szeregowym RS-232, nr katalogowy 1 820 456 2
» USB11A ze ztaczem USB, nr katalogowy 0 824 831 1

pC MOVIFIT®
— Bgzn0
_ TRLRRRE 1000010
UWS21B
RS-232 | RS485
| USB11A I
. . U e O — R
RJ10
812444555

Zakres dostawy:

» Konwerter ztgcza

+ Kabel ze ztgczem wtykowym RJ10

+ Kabel interfejsu RS-232 (UWS21B) lub USB (USB11A)

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC




Instalacja elektryczna
Kabel hybrydowy

5.12 Kabel hybrydowy

5.12.1 Zestawienie

Do potaczenia MOVIFIT®-SC i silnikow dostepne sag kable hybrydowe. W ponizszej
tabeli przedstawione sg dostepne kable hybrydowe:

MOVIFIT®-sC

Standardowa skrzynka

ABOX:
MTA...-S02.-...-00
Hybrydowa skrzynka
ABOX:
MTA...-S42.-...-00
MTA...-§52.-...-00
MTA...-S62.-...-00
B

TTIT1T

Instrukcja obstugi —

Numer katalogowy: 0818 739 8 (wigzka przewodow
hybrydowych)

MOVIFIT®-SC

Kabel hybrydowy Diugos¢ = Typ | Naped
prze-
wodu
Nr kat. DR63 / DT71-90 (.\): 0819 967 1 | zmienny A Silnik ze ztaczem wtykowym
Nr kat. DR63 / DT71-90 (A): 0819969 8 ISU4 (02Cl)
Nr kat. DV100, DV112, DR.71-132 (.\): 0819970 1
Nr kat. DV100, DV112, DR.71-132 (A): 0819874 8 = N
Numer katalogowy: 0819 972 8 zmienny A Silnik ze ztaczem wtykowym
ASB4 (BA0O1AB04DA)
]
)
)
_ S N\
Numer katalogowy: 0819 875 6 zmienny A Silnik ze ztgczem wtykowym
AMB4 (MAO1AB04DA)
]
Numer katalogowy: 0819 973 6 zmienny . A
APG4
Numer katalogowy: 0819 975 2 zmienny A S|In|k z dtawikami
kablowymi
e \_:% %)
_______ = _IN
Numer katalogowy: 0818 736 3 (wigzka przewodow 30m A Silnik z dtawikami kablowymi
hybrydowych) 100 m Silnik ASEPTIC DAS

) @
_______ = AN

87



Instalacja elektryczna
Kabel hybrydowy

MOVIFIT®-SC Kabel hybrydowy Dlugos¢ | Typ | Naped
prze-
wodu
ABOX Han-Modular®: Nr katalogowy 1810 096 1 zmienny A Silnik ze ztaczem wtykowym

ASB4 (BAO1AB04DA)
MTA...-H12.-...-00

MTA...-H22.-...-00

zmienny A Silnik ze ztgczem wtykowym
AMB4 (MAO1ABO04DA)

zmienny . A Silnik ze ztaczem wtykowym
APG4

Nr katalogowy DT/DV71-100 18111211 | zmienny A Silnik z dtawikami
Nr katalogowy DV112 1811 128 9 kablowymi
=

= J— =N
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Instalacja elektryczna
Kabel hybrydowy

5.12.2 Podtaczenie kabla hybrydowego

Z otwartym W tabeli przedstawione jest obtozenie nastepujacych przewoddéw hybrydowych:

koncem kabla
(strona MOVIFIT®) * Numer katalogowy 0819 967 1

i ztaczem 0819 969 8

wiykowym 0819 970 1
(strona silnika)
0819874 8

*  Numer katalogowy 08199728
* Numer katalogowy 0819 8756

* Numer katalogowy 08199736

Zacisk przytaczeniowy MOVIFIT®-sC Kabel hybrydowy
Silnik 1 Silnik 2 Kolor zyty / opis
(w przypadku pracy z dwoma
silnikami)
X8/1 X9 zielono-zoity
X8/2 X9/2 czarny / U1
X8/3 X9/3 czarny / V1
X8/4 X9/4 czarny / W1
X8/5 X9/5 niebieski / 15
X8/6 X9/6 biaty / 14
X8/7 X9/7 czerwony / 13
X81/1 X91/1 czarny / 1
X81/2 X91/2 czarny / 2
Ekran wewnetrzny przyktadany jest za posrednictwem blaszki Koniec ekranu
ekranujacej, ekran sumaryczny za posrednictwem dfawika
kablowego EMC do obudowy skrzynki ABOX MOVIFIT®,
patrz rozdziat "Podtgczenie kabla hybrydowego" (— str. 44)
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Instalacja elektryczna
Kabel hybrydowy

Z otwartym W tabeli przedstawione jest obtozenie nastepujacych przewodéw hybrydowych:

koricem kabla
(strona MOVIFIT® *  Numerkatalogowy 0819 975 2

i silnika)
* Numerkatalogowy 0818 736 3

* Numer katalogowy 0818 739 8

Zacisk przylaczeniowy MOVIFIT®-SC Kabel hybrydowy Zacisk przylaczeniowy
Silnik 1 Silnik 2 Kolor zyly / opis Silnik

(w przypadku pracy

z dwoma silnikami)
X8/1 X9/1 zielono-z6tty Zacisk PE
X8/2 X9/2 czarny / U1 U1
X8/3 X9/3 czarny / V1 V1
X8/4 X9/4 czarny / W1 W1
X8/5 X9/5 niebieski / 15 5a
X8/6 X9/6 biaty / 14 3a
X8/7 X9/7 czerwony / 13 4a
X81/1 X91/1 czarny / 1 1a
X81/2 X91/2 czarny / 2 2a
Ekran wewnetrzny przyktadany jest za Koniec ekranu Ekran wewnetrzny
posrednictwem blaszki ekranujacej, ekran przyktadany jest za
sumaryczny za posrednictwem diawika posrednictwem zacisku PE,
kablowego EMC do obudowy skrzynki ABOX ekran sumaryczny za
MOVIFIT®, patrz rozdziat "Podtaczenie kabla posrednictwem dtawika
hybrydowego" (— str. 44) kablowego EMC do obudowy

silnika.
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Kabel hybrydowy

Ze ztgczem
wtykowym (strona
MOVIFIT®) i
otwartym koricem
kabla (strona
silnika)

W tabeli przedstawione jest obtozenie nastepujacych przewodéw hybrydowych:

*  Numer
katalogowy

18111211
1811128 9

Kabel hybrydowy Zacisk przytaczeniowy

Kolor zyty / opis Silnik

zielono-zétty Zacisk PE

czarny / U1 U1

czarny / V1 V1

czarny / W1 W1

niebieski / 15 5a

biaty / 14 3a

czerwony / 13 4a

czarny / 1 1a

czarny / 2 2a

Koniec ekranu Ekran wewnetrzny przykfadany jest za
posrednictwem zacisku PE, ekran sumaryczny
za posrednictwem dtawika kablowego EMC do
obudowy silnika.
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91



6

92

Wskazowki dot. uruchomienia

(‘@ Uruchomienie
@

6 Uruchomienie
6.1 Wskazoéwki dot. uruchomienia

A NIEBEZPIECZENSTWO!

Przed zdjeciem / zatozeniem skrzynki EBOX MOVIFIT® nalezy odtgczy¢ urzgdzenia od
sieci.

Smier¢ lub ciezkie obrazenia ciata przez porazenie pradem.

* Odtagczy¢é urzadzenie MOVIFIT® od napiecia za pomocg odpowiedniego

zewnetrznego urzadzenia odigczajgcego i zabezpieczy¢ je przed niezamierzonym
podigczeniem zasilania.

* Nastepnie odczekaé co najmniej 1 minute.

Powierzchnia MOVIFIT® moze nagrzewac sie w trakcie eksploatacji do wysokich
temperatur.

Niebezpieczenstwo poparzenia.
«  Urzadzenie MOVIFIT® wolno dotyka¢ dopiero po jego ostygnieciu.

/N
JAN
JAN

UWAGA!
W trakcie pracy, nie wolno zdejmowaé¢ EBOX urzadzenia MOVIFIT®-SC!

Istnieje ryzyko powstania tuku elektrycznego pomiedzy EBOX a ABOX, skutkiem
czego moze by¢ zniszczenie urzadzenia (zagrozenie pozarowe, zniszczone styki)!

« W trakcie pracy, nie wolno zdejmowaé EBOX urzadzenia MOVIFIT®-SC.
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Wskazowki dot. uruchomienia @

6.1.1 Sposéb okablowania dla pracy z jednym silnikiem

» Fazy silnika U, V, W muszg zosta¢ odpowiednio podtagczone do zaciskéw przytacza
silnika MOVIFIT®, aby kierunek obrotéw dla pracy z jednym silnikiem odpowiadat
zadanemu kierunkowi obrotowemu.

A NIEBEZPIECZENSTWO!

Uwaga: W przypadku pracy z tylko jednym silnikiem nalezy korzysta¢ z zaciskow X8
i X81 lub ztgcza wtykowego X8.

* Do zaciskéw X9 i X91 nie nalezy podigczac¢ zadnych kabli, a do ztagcza wtykowego
X9 nie podtgczac zadnych wtyczek.

A NIEBEZPIECZENSTWO!

Skutkiem niewlasciwego podtaczenia bedzie nieprawidtowy kierunek obrotowy silnika
i / lub niekontrolowane uaktywnianie silnika.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata.
* Nalezy skontrolowaé okablowanie przed uruchomieniem silnika.

6.1.2 Sposéb okablowania dla pracy z dwoma silnikami

* W trybie "Praca z dwoma silnikami", fazy sieciowe L1, L2 i L3 nalezy podigczyc
prawidtowo do zaciskdw urzadzenia zgodnie z podang kolejnoscig faz. W przypadku
nieprzestrzegania kolejnosci, po dotaczeniu sieci urzadzenie wygeneruje komunikat
o btedzie "Uruchomienie, nr 9, wewnetrzny bfgd 3" i nie odblokuje modutu mocy.

WSKAZOWKI

Funkcje kontroli nastepstwa faz mozna dezaktywowa¢ w stowie sterujgcym
MOVIFIT®-SC:

» Stowo sterujace, bit 10, wartos¢ 0: funkcja kontroli nastepstwa faz aktywowana

+ Stowo sterujgce, bit 10, wartos¢ 1: funkcja kontroli nastepstwa faz dezaktywowana

Funkcjonalnos¢ nalezy aktywowaé w parametrze 8927
» OFF: funkcja kontroli nastepstwa faz aktywowana

* ON (ustawienie fabryczne): Funkcja kontroli faz z mozliwo$cig dezaktywacji za
posrednictwem bitu 10

 Fazy U, V, W silnikbw muszg by¢ réwniez prawidiowo podtgczone do zaciskow
X8/X81 (silnik 1) lub X9/X91 (silnik 2) odpowiednio do zaciskow przytaczeniowych
silnika w MOVIFIT®, aby kierunek obrotow silnika w trybie pracy z dwoma silnikami
ustawiony byt na obroty w prawo (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara).

A NIEBEZPIECZENSTWO!

Skutkiem niewtasciwego podtaczenia bedzie nieprawidtowy kierunek obrotowy silnika
i / lub niekontrolowane uaktywnianie silnika.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata.
* Nalezy skontrolowa¢ okablowanie przed uruchomieniem silnika.

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC
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Uruchomienie

@ Wskazowki dot. uruchomienia

6.1.3 Sposob okablowania dla hamulcéw

* W celu eksploatacji silnikbw SEW z hamulcem mozna podfaczyé hamulec bez
dalszych urzadzen (bez zastosowania prostownika hamulca) do zaciskow
przewidzianych dla hamulca SEW w MOVIFIT®.

» W celu eksploatacji silnikéw innych producentéw z hamulcem obecne sg 2 cyfrowe
wyjécia na MOVIFIT®. Poprzez te wyjscia moze odbywac sie sterowanie hamulca
innych producentéw z wykorzystaniem odpowiednich urzadzernn dodatkowych
(np. prostownika hamulca).

o

NN
s

N

\

A NIEBEZPIECZENSTWO!

Jedli do sterowania hamulca wykorzystywane sg wyjscia binarne DB00 lub DBO1,
wowczas nie mozna zmienia¢ sparametryzowania funkcji wyjs¢ binarnych.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata.

« Zanim wyjécie binarne uzyte zostanie do sterowania hamulca, nalezy sprawdzic¢

ustawienie parametréw!

6.1.4 Mozliwe kombinacje silnikéw MOVIFIT®

Urzadzenie MOVIFIT®-sC dostepne jest o mocy 1,5 kW i 4 kW. Urzadzenie
wyposazone jest w zabezpieczenie nadmiarowo-pradowe, ktére ustawione jest
odpowiednio do parametrow mocy urzadzenia i zatgcza sie w przypadku osiggniecia
wartosci 180 % pradu znamionowego urzadzenia.

UWAGA!

Aby unikna¢ zadziatania zabezpieczenia nadmiarowo-pradowego, nalezy odpowiednio
do trybu pracy i dla zastosowanego silnika(éw) koniecznie uwzgledni¢ wartos¢ pradu
sumarycznego.

» Dla danego trybu pracy i zastosowanego silnika(éw) nalezy uwzglednié¢ natezenie

pragdu sumarycznego o wartosci 4 A (urzadzenie 1,5 kW) lub 8,7 A (urzadzenie
4 kW).
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Przebieg uruchamiania MOVIFIT®-SC

C &9,

Przebieg uruchamiania MOVIFIT®-sC

W kolejnych rozdziatach opisane zostanie uruchomienie MOVIFIT®-SC. W zaleznosci
od poziomu funkcji MOVIFIT® przy konfiguracji fieldbus oraz przy dalszym
uruchamianiu / parametryzacji nalezy przestrzegac¢ dalszych publikaciji.

Ponizsze tabele przedstawiajg przeglad uruchamiania MOVIFIT®-SC i odsytajg do
pozostatych publikaciji:

Silnik MOVIFIT®-SC/-FC Parametryzacja Konfiguracja fieldbus
Programowanie
I I I
1. 2. 4.
792881803
Poziom 1. 2, 3. 4,
funkcji Uruchomienie Uruchomienie Parametryzacja"’ Konfiguracja
Silnik MOVIFIT®-sC Programowanie fieldbus
Classic Przestrzegaj Rozdziat Podrecznik
nastepujacych "Wskazowki Poziom funkcji "MOVIFIT®
dokumentow: dotyczace Classic .."?
" |+ Instrukcja obstugi uruchomienia" .
Technology "Silniki trojfazowe (= str. 92) §°d.r chp'kk CMOVIEIT®
DR/DV/DT/DTE/DVE, o o A2)
asynchroniczne Rozdziat echnology ..
serwomotory CT/CV" "Uruchomienie Podrecznik
* lub MOVIFIT®-SC"  "Programowanie
Instrukcja obstugi (— str. 95) MOVI-PLC®
"Silniki tréjfazowe w edytorze PLC"
DRS/DRE/DRP" Rozdziat Podrecznik
"Uruchomienie "Biblioteki
startera silnika MPLCMotion_MCO07
MOVIFIT®-SC" | MPLCMotion MM
(— str. 100) do MOVI-PLC®"
System Podrecznik
"Narzedzie parametryzacyjne
i diagnostyczne
MOVIVISION®"
Podrecznik
"MOVIFIT®-poziom funkcji System"

1) Parametryzacja konieczna jest tylko wéwczas, gdy aktywny jest "Tryb Expert".

2) Podreczniki "MOVIFIT® - poziom funkgji Classic" i "MOVIFIT® - poziom funkcji Technology" dostepne sg
w kilku wersjach dla poszczegélnych magistral fieldbus.

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC
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6.3 Uruchamianie MOVIFIT®

6.3.1  Uruchamianie w potaczeniu PROFIBUS
1. Sprawdzi¢ podtaczenie MOVIFIT®.

2. Ustawi¢ adres PROFIBUS na przetaczniku DIP S2 skrzynki ABOX MOVIFIT®, patrz
rozdziat "ABOX" (— str. 14). Ustawienie adresu PROFIBUS odbywa sie za pomoca
przetgcznikow DIP od 1 do 7.

S2

W~ 22x0=10 >

837511563

[1] Przyktad: adres 17
[2] Przetacznik 8 = zarezerwowany

Adresy 1 do 125: obowigzujace adresy
Adresy 0, 126, 127: nie sg obstugiwane

Ponizsza tabela przedstawia na przykladzie adresu 17, jak ustawi¢ potozenia
przetacznikow DIP dla dowolnych adreséw magistral.

Potozenie przetacznika DIP Wartos¢
DIP 1 =0ON 1

DIP 2 = OFF 2

DIP 3 = OFF 4

DIP 4 = OFF 8

DIP 5=0ON 16

DIP 6 = OFF 32

DIP 7 = OFF 64

3. Zalaczy¢ terminator magistrali na MOVIFIT® na ostanim urzadzeniu magistrali.

« Jesli MOVIFIT® znajduje sie na koncu segmentu PROFIBUS, woéwczas
podigczenie do sieci PROFIBUS odbywa sie tylko za posrednictwem
przychodzacego przewodu PROFIBUS.

* Aby unikng¢ zakiécen w systemie Bus spowodowanych odbiciami, segment
PROFIBUS musi by¢ zakonczony na fizycznie pierwszym i ostatnim urzgdzeniu
abonenckim za pomocg terminatorow magistrali.

WSKAZOWKA
® Podczas zdejmowania EBOX (jednostka elektryczna) z ABOX (jednostka
1 przytaczeniowa) nie nastepuje przerwanie PROFIBUS.
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4. Uruchomi¢ starter silnika MOVIFIT®, patrz rozdziat "Uruchomienie startera silnika
MOVIFIT®" (— str. 100).

5. Zatozy¢ skrzynke EBOX MOVIFIT® na skrzynke ABOX i zamkna¢ ja.

6. Wiaczy¢ napiecie (napiecia) zasilajgce 24V_C i 24V_S. Kontrolne diody LED muszg
teraz Swieci¢ na zielono.

Terminacja Terminatory magistrali sa juz obecne w skrzynce ABOX MOVIFIT® (tylko w przypadku
magistrali standardowej skrzynki ABOX "MTA...-S02.-...-00") i mogg by¢ uaktywnione za pomocg,
przetacznika S1, patrz rozdziat "ABOX" (— str. 14):
Terminacja magistrali ON = wt. Terminacja magistrali OFF = wyt.
(ustawienie fabryczne)
S1 S1
5 @
837515659 837519755
Ponizsza tabela przedstawia zasade dziatania przetacznika terminacji magistrali:
Przetacznik terminacji magistrali S1
Terminacja magistrali ON = wt. Terminacja magistrali OFF = wyt.
Terminacja Terminacja
magistrali magistrali
Przetacznik Przetacznik
WE. WE.
WYL. WYL.
Przewod Przewéd Przewod Przewdd
przychodzacy wychodzacy przychodzacy wychodzacy
837562251 837566347
WSKAZOWKA
° Pamieta¢ przy stosowaniu ponizszych skrzynek przytgczeniowych:
1 * Hybrydowa skrzynka ABOX "MTA...-S52.-...-00"
« ABOX Han-Modular® "MTA...-H12.-...-00"

W przeciwienstwie do standardowej skrzynki ABOX nalezy zastosowaé w przypadku
tych skrzynek przytaczeniowych wtykowy terminator magistrali (M12) zamiast
prowadzacego dalej przytacza magistrali.

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC
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6.3.2 Uruchomienie w potaczeniu z PROFINET IO, EtherNet/IP lub Modbus/TCP
1. Sprawdzi¢ podtaczenie MOVIFIT®.

WSKAZOWKA
° W potaczeniu z PROFINET 10, EtherNet/IP lub Modbus/TCP nie sg konieczne zadne
ustawienia na MOVIFIT® w celu uruchomienia magistrali fieldbus. Cate uruchomienie
1 magistrali fieldbus odbywa sie w narzedziach oprogramowania i jest opisane

w odpowiednich podrecznikach:
+  Podrecznik "MOVIFIT® — poziom funkgji Classic .."")

+  Podrecznik "MOVIFIT® — poziom funkcji Technology ..""

1) Podreczniki "MOVIFIT® - poziom funkcji Classic" i "MOVIFIT® - poziom funkcji Technology" dostepne sg w kilku wersjach dla
poszczegolnych magistral fieldbus.

2. Uruchomi¢ starter silnika MOVIFIT®, patrz rozdziat "Uruchomienie startera silnika
MOVIFIT®" (— str. 100).

3. Przetgczy¢ przetgcznik DIP S11/2 "DEFIP" w pozycje "ON".

Przetacznik DIP S11/2 = ON
MOVIFIT® — poziom funkgji "Technology" MOVIFIT® — poziom funkgji "Classic"
S11
S11

W zarez (OFF)

W zarez (OFF) @ "~ DEFIP
‘ ~| DEF IP g " zZarez. (OFF)

g DHCP
1167697803 1167754379

Parametry adresu przywrdocone zostang do ponizszej wartosci domysine;:

Adres IP: 192.168.10.4
Maska podsieci: 255.255.255.0

Bramka: 0.0.0.0

4. Zatozy¢ skrzynke EBOX MOVIFIT® na skrzynke ABOX i zamkna¢ ja.

5. Wiaczy¢ napiecie (napiecia) zasilajace 24V_C i 24V_S. Kontrolne diody LED muszg
teraz Swieci¢ na zielono.
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6.3.3 Uruchomienie w potaczeniu z DeviceNet

1. Sprawdzi¢ podtaczenie MOVIFIT®.

Uruchamianie MOVIFIT® @

2. Ustawi¢ adres DeviceNet na przetgczniku DIP S2 skrzynki ABOX MOVIFIT®.
3. Ustawic szybkos$¢ przesytu na przetgczniku DIP S2 skrzynki ABOX MOVIFIT®.
4

. Uruchomi¢ starter silnika MOVIFIT®, patrz rozdziat "Uruchomienie startera silnika
MOVIFIT®" (— str. 100).

5. Zatozy¢ skrzynke EBOX MOVIFIT® na skrzynke ABOX i zamkna¢ ja.

6. Wiaczy¢ napiecie (napiecia) zasilajace 24V_C i 24V _S. Kontrolne diody LED muszg
teraz Swiecic na zielono.

Ustawianie Ustawianie adresu DeviceNet odbywa sie za pomocg przetacznikéw DIP S2/1 do S2/6.
adresu DeviceNet Ustawianie szybkosci przesytu odbywa sie za pomoca przetacznikéw S2/7 i S2/8:

(MAC-ID) i
szybkoSci przesytu  S2 ON

1 2 3 4

5 6 7

L oy
20x0 =

8

25x0 =

24x0 =

23x1 =
22x0 =

21x0 =

[1] Ustawianie szybkosci przesytu
[2] Ustawienie adresu DeviceNet

20x1 =

O O o o onNnlo n

ol a

} 1

[2]

837570443

Ponizsza tabela przedstawia na przykfadzie adresu 9, jak ustawi¢ potozenie
przetacznika DIP dla dowolnych adreséw magistral.

Potozenie przetacznika DIP | Wartos¢

DIP S2/1 = ON 1
DIP S2/2 = OFF 2
DIP S2/3 = OFF 4
DIP S2/4 = ON 8
DIP S2/5 = OFF 16
DIP S2/6 = OFF 32

W ponizszej tabeli pokazano sposdb ustawiania szybkosci przesytu za pomocag
przetacznikow S2/7 i S2/8:

Szybkos¢ przesytu Wartos¢ DIP S2/7 DIP S2/8
125 kboddw 0 OFF OFF
250 kbodow 1 ON OFF
500 kbodow 2 OFF ON
(zarezerwowana) 3 ON ON

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC

99




6 W@V

Uruchomienie
Uruchomienie startera silnika MOVIFIT®

©

6.4 Uruchomienie startera silnika MOVIFIT®
6.4.1 Tryb uruchomienia

W celu uruchomienia startera silnika MOVIFIT® mozna w zasadzie dokona¢ wyboru
spomiedzy nastepujgcych trybéw uruchomienia:

Urzadzenie MOVIFIT®-SC moze zosta¢ uruchomione w szybki i prosty sposob
w trybie "Easy" za pomoca przetacznika DIP S10 (patrz rozdziat "EBOX"
(— str. 13)).

Poprzez przetaczenie przetgcznika DIP S10/1 w pozycje "ON" mozna eksploatowaé
urzadzenie w trybie "Expert". W tym trybie uzytkownik ma do dyspozyciji
rozszerzony zakres parametréow. Parametry moga by¢ dostosowywane do aplikac;ji
za pomocg narzedzi oprogramowania "MOVITOOLS™ MotionStudio" (poziom funkcji
"Classic" i "Technology").

WSKAZOWKA

Uwaga: W potaczeniu z poziomem funkcji "System" (MOVIVISION®) nalezy uaktywnié
tryb "Expert" (przetacznik S10/1 = ON).

Zachowanie
urzgdzenia przy
Zmianie z trybu
"Easy" na tryb
"Expert"

Zachowanie
urzgdzenia przy
zZmianie z trybu
"Expert" na tryb
"Easy"

100

Po uaktywnieniu trybu "Expert" urzadzenie i jego parametry zostang jednokrotnie
zainicjalizowane zgodnie z ustawieniem przetacznikow od DIP S10/2 do S10/6.

Jesli tryb "Expert" jest aktywny przetgczniki od DIP S10/2 do S10/6 beda ponownie
skuteczne, jesli parametr P802 — ustawienie fabryczne ustawiony zostanie na "stan
fabryczny". W przeciwnym razie przetagczanie przetgcznikéw DIP bedzie
ignorowane.

W przypadku aktywowania trybu "Expert", wszystkie parametry ustawiane sg na
wartosci fabryczne.

W przypadku wymienionych ponizej parametrow, ktére ustawiane sg za pomocg
przetacznika DIP S10, ustawienie przetacznikow DIP zadziata jednorazowo:

Tryb pracy startera

Napiecie znamionowe sieci

Napiecie znamionowe hamowania napedu 1
Napiecie znamionowe hamowania napedu 2

W przypadku dezaktywowania trybu "Expert", wszystkie parametry ustawiane sg na
wartosci fabryczne.

W przypadku wymienionych ponizej parametréw, ktére ustawiane sg za pomocag
przetacznika DIP S10, zadziata ustawienie przetgcznikéw DIP:

Tryb pracy startera

Napiecie znamionowe sieci

Napiecie znamionowe hamowania napedu 1
Napiecie znamionowe hamowania napedu 2
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6.4.2 Uruchomienie w trybie "Easy"

Opis

przetgcznikow
od DIP S10/2

do S10/6

1. Ustawi¢ przetacznik DIP S10/1 w pozycji "OFF", patrz rozdziat "EBOX" (— str. 13)
(uaktywnic tryb "Easy").

S10 | oN

1 2
837600139

2. Ustawi¢ parametry urzadzenia za pomoca przetacznikéw od DIP S10/2 do S10/6,
patrz ponizszy fragment "Opis przetacznikéw od DIP S10/2 do S10/6".

Dzieki temu mozliwe jest proste uruchomienie, dalsze dziatania nie sg konieczne.

Parametry urzadzenia ustawiane sg w trybie Easy za pomoca przetacznikow od DIP
S10/2 do S10/6. W ponizszym punkcie opisane zostaty mozliwosci ustawienia:

T
- 2 3 4 5 6
837604491
S$10 1 2 3 4 5 6
Znaczenie Tryb Tryb pracy Napiecie Napiecie znamionowe tagodny
urucho- Znamionowe hamowania napedu 1/2 rozruch
mienia sieci 20 21
Praca
ON Tryb Expert z dwoma 500 V 1 1 aktywowany
silnikami
Praca dezaktywo-
OFF Tryb Easy z jednym 400 V 0 0
P wany
silnikiem
UWAGA!

Przetacznik DIP nalezy przetgcza¢ tylko za pomoca specjalnego narzedzia, np.
srubokreta ptaskiego o szerokosci < 3 mm.

Sita, z jakg naciska sie na przetgcznik DIP wynosi¢ moze maks. 5 N.
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Przetgcznik DIP
S10/2

Tryb pracy
* Przetgcznik DIP S10/2 = OFF: wybér pracy z jednym silnikiem
* Przelgcznik DIP S10/2 = ON: wybér pracy z dwoma silnikami

Przetgcznik
DIP S10/3

Przetacznik DIP
S10/4i S10/5

A NIEBEZPIECZENSTWO!

Uwaga: W przypadku pracy z tylko jednym silnikiem nalezy korzysta¢ z zaciskow X8
i X81 lub ztgcza wtykowego X8.

* Do zaciskéw X9 i X91 nie nalezy podtaczaé¢ zadnych kabli, a do ztgcza wtykowego
X9 nie podtaczac zadnych wtyczek.

Napiecie znamionowe sieci
* Przetgcznik DIP S10/3 = OFF: wybér napiecia znamionowego sieci 400 V

Ustawienie to nalezy wybra¢ woéwczas, gdy sie¢ zasilajgca dostarcza napiecie
o wartosci 3 x 380 VAC, 3 x 400 VAC lub 3 x 415 VAC.
* Przelgcznik DIP S10/3 = ON: wybor napiecia znamionowego sieci 500 V

Ustawienie to nalezy wybra¢ woéwczas, gdy sie¢ zasilajgca dostarcza napiecie
o wartosci 3 x 460 VAC, 3 x 480 VAC lub 3 x 500 VAC.

Wybor napiecia znamionowego hamowania dla hamulcow tréjprzewodowych SEW

W przypadku zastosowania silnikébw z hamulcem trojprzewodowym SEW, za
posrednictwem przetacznikéw DIP S10/4 oraz S10/5 wybierane jest napiecie
znamionowe hamowania zgodnie z informacjami podanymi w ponizszej tabeli.

Mozliwosci ustawienia przetacznika DIP S10/4 i S10/5

Przetacznik DIP S10/4 Przetacznik DIP $10/5 Napigecie znamionowe
hamulcéw napedu 1 i napedu 2

0 0 400 V
1 1 500 vV
1 0
0 1

Zarezerwowany

zarezerwowany

Uwaga: W przypadku pracy z tylko jednym silnikiem nalezy korzystac z zaciskow X8 lub
X81 lub ztgcza wtykowego X8.

UWAGA!

Napiecie znamionowe hamowania musi odpowiada¢ napieciu znamionowemu sieci!

Przetgcznik
DIP S10/6

102

tagodny rozruch
* Przetgcznik DIP S10/6 = OFF: tagodny rozruch aktywowany
* Przetgcznik DIP S10/6 = ON: tagodny rozruch dezaktywowany
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6.4.3 Rozszerzone uruchomienie i parametryzacja w trybie "Expert"

1. Przetaczy¢ przetgcznik DIP S10/1 w pozycje "ON", patrz rozdziat "EBOX" (— str. 13)
(uaktywnic tryb "Expert").

S10

837925643
2. Podtaczyé MOVIFIT® do komputera lub laptopa:

PC MOVIFIT®

i

uUws21B
RS-232 RS485
| USB11A I
B RS485
. B p— o] —_— o — — ]
RJ10
812444555

Podtgczenie USB11A lub UWS21B do MOVIFIT® odbywa sie przez gniazdo
diagnostyczne X50. Gniazdo diagnostyczne znajduje sie pod dtawikiem kablowym
przedstawionym na ponizszym rysunku:

MTA...-S02.-...-00 MTA...-S42.-...-00 MTA...-H12.-...-00
MTA...-S52.-...-00 MTA...-H22.-...-00
MTA...-S62.-...-00

X50 X50 X50
812561035

3. Dalsze uruchomienie / parametryzacja w trybie "Expert" r6znig sie w zaleznosci od
wybranego poziomu funkcji MOVIFIT®j opisane sa w nastepujacych podrecznikach:

«  MOVIFIT® - poziom funkgji "Classic .."")
- MOVIFIT® - poziom funkgcji "Technology ..
« MOVIFIT® - poziom funkcji "System"

)

1) Podreczniki "MOVIFIT® — poziom funkcji Classic" i "MOVIFIT® — poziom funkcji Technology" dostepne sa
w kilku wersjach dla poszczegdélnych magistral fieldbus.
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7 Eksploatacja

7.1 Diody stanu MOVIFIT®-SC
7.1.1 0Ogodlne diody LED

Diody LED "DI.."
i"DO.."

Diody LED "24V-C"
i "24V-S"

104

W niniejszym rozdziale opisane zostang diody LED, niezalezne od magistrali fieldbus
i opcji. Na rysunkach sg one przedstawione w ciemnych kolorach. Diody LED
przedstawione w kolorze biatym réznig sie w zaleznosci od zastosowanego wariantu
magistrali fieldbus i opisane zostang w kolejnych rozdziatach. Ponizszy rysunek
przedstawia przyktadowe warianty PROFIBUS:

Poziom funkciji "Classic" z PROFIBUS lub DeviceNet

e 6 o o .o .o .o (] () ( X J
%% %% % %%% % W
2, 2 [ @
®) P
\ \\% %, MOVIFIT®
XX §nonmv:
835907723
Poziom funkcji "Technology" lub "System" z PROFIBUS, DeviceNet lub PROFINET
Poziom funkc;ji "Classic" z PROFINET
000000O0CO 00000000 O ( X )
XK
0008, * MOVIFIT®
“& gnonmv:
835912971
W ponizszej tabeli przedstawione sg stany diod "DI.." i "DO..":
LED Stan Znaczenie
DI00 do Zolty | Sygnat wejsciowy przy wejéciu binarnym DI.. wystepuije.
D15 Wyt Sygnat wejsciowy na wejsciu binarnym DI.. otwarty lub "0".
DO00 do Zotty | Wyjscie DO.. przetaczone.
DO03 Wyt Wyjscie DO.. logiczne "0".
W ponizszej tabeli przedstawione sg stany diod LED "24V-C" i "24V-S":
LED Stan Znaczenie Usuwanie btedéw
24V-C Zielony | Wystepuje state napigecie 24V-C. -
Wyt Brak statego napiecia 24V-C. Sprawdzi¢ napigcie zasilajace
24V_C.
24V-S Zielony | Wystepuje napiecie elementow -
wykonawczych 24V-S.
Wyt Brak napiecia elementéw wykonawczych | Sprawdzi¢ napigcie zasilajace
24V-8. 24V_S.
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LED "SF-USR"

Dioda LED "SF/USR" wskazuje rézne stany w zaleznosci od poziomu funkcji.

W ponizszej tabeli przedstawiono stany dioda LED "SF/USR"™:

SF/USR

Wyt

c

Poziom

funkcji
T

S

Znaczenie

Normalny tryb pracy. MOVIFIT®
znajduje sie¢ w stanie wymiany
danych z podtgczonym
systemem napedowym
(wbudowany starter silnika).

Usuwanie biedéw

Czerwony

MOVIFIT® nie moze prowadzi¢
wymiany danych ze starterem
silnika.

Sprawdzi¢ zasilanie 24 V DC wbudowanego
startera silnika.

Pulsuje
czerwony
(2 s-takt)

Pulsuje
czerwony

Bfad inicjalizaciji MOVIFIT® lub
powazny biad urzadzenia

Inny btad urzadzenia

Nieprawidtowe oznaczenie karty.
Wigczyé ponownie MOVIFIT®. W razie
ponownego wystgpienia btedu wymieni¢
skrzynke EBOX lub skonsultowac sie

z serwisem SEW.

Odczytac status btedu za pomocag
MOVITOOLS® MotionStudio.
Usuna¢ przyczyne btedu i skasowac biad.

Wyt

Program ICE jest uruchomiony.

Zielony

Program ICE jest uruchomiony.
Zielona dioda LED sterowana
jest przez program ICE.

Znaczenie patrz dokumentacja programu
ICE

Czerwony

Projekt bootowania nie zostat
uruchomiony ze wzgledu na
btad lub zostat przerwany.

Btad inicjalizacji MOVIFIT®

Nieprawidtowa kombinacja
EBOX-ABOX

Zalogowac sie przez MOVITOOL® / PLC-
Editor / Remote-Tool i sprawdzi¢ projekt
bootowania.

Nieprawidtowe oznaczenie karty.
Sprawdzi¢ typ skrzynki EBOX MOVIFIT®.
Zatozy¢ prawidtowg skrzynke EBOX na
skrzynke ABOX i przeprowadzi¢ kompletne
uruchomienie.

Pulsuje
czerwony

Nie jest zatadowany program
aplikacyjny ICE.

Zatadowac program aplikacyjny ICE
i w razie potrzeby ponownie uruchomié
zintegrowany PLC.

Pulsuje
na z6ito

Pulsuje
1Xxna
czerwono
i

nxna
zielono

Program aplikacyjny ICE jest
zatadowany, nie jest jednak
wykonywany (PLC = stop).

Status btedu, ktory zgtaszany
jest przez program ICE.

Sprawdzi¢ program aplikacyjny ICE za
pomoca, MOVITOOLS® MotionStudio
i uruchomi¢ zintegrowany PLC.

Status / usuniecie patrz dokumentacja
programu ICE

Czerwony

MOVIFIT® wskazuje stan
usterki.

Usuna¢ przyczyne btedu i skasowaé
komunikat o btedzie przez PROFIBUS.
Szczegotowa diagnostyka usterek poprzez
MOVIVISION®.

Pulsuje
na
czerwono

MOVIFIT® wskazuje stan
usterki, ktorej przyczyna zostata
juz usunieta.

«  dotyczy zaznaczonego poziomu funkgiji:
C = Poziom funkcji "Classic"
T = Poziom funkcji "Technology"
S = Poziom funkgji "System"
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7.1.2 Diody LED dla PROFIBUS zalezne od magistrali

Dioda LED
"BUS-F"

Dioda LED "RUN"

106

W niniejszym rozdziale opisane zostang diody LED dla PROFIBUS, zalezne od
magistrali. Na rysunku sg one przedstawione w ciemnych kolorach:

[ )

)

%
“

[ )
%
MOVIFIT®

EURODRIVE

836104971

W ponizszej tabeli przedstawione sg stany diody LED "BUS-F":

BUS-F RUN | Znaczenie Usuwanie btedow
Wyt Zielony MOVIFIT® znajduje sie w stanie -
wymiany danych z DP-Master
(Data Exchange).
Pulsuje Zielony | « Rozpoznana jest predkosc¢ «  Sprawdzi¢ projektowanie
na transmisji. MOVIFIT™ nie otrzymuje DP-Master.
czerwono jednak sygnatu z DP-Master. « Sprawdzi¢, czy dopuszczalne
* Urzadzenie MOVIFIT® nie zostato sg wszystkie skonfigurowane
zaprojektowane w DP-Master lub w projekcie moduty dla
zostato zaprojektowane btednie. zastosowanych wariantéw
MOVIFIT® (MC, FC, SC).
Czerwony | Zielony « Nastgpita awaria potaczenia *  Sprawdzi¢ podtgczenie PROFIBUS-

z DP-Master.

« MOVIFIT® nie rozpoznaje
predkosci transmisiji.

*  Przerwanie magistrali

» DP-Master nie dziata

DP urzadzenia MOVIFIT®.

*  Sprawdzi¢ DP-Master.

«  Sprawdzi¢ wszystkie przewody
w swojej sieci PROFIBUS-DP.

W ponizszej tabeli

przedstawione sg stany diody LED "RUN":

BUS-F RUN Znaczenie Usuwanie btedow
X Wyt * Urzadzenie MOVIFIT® nie jest + Sprawdzi¢ zasilanie 24 V DC.
gotowe do pracy. * Ponownie wtaczy¢ MOVIFIT®.
» Brak zasilania 24 V DC. W przypadku ponownego wystgpienia
usterki wymieni¢ EBOX.
X Zielony Sprzet podzespotow MOVIFIT® OK. -
Wyt Zielony * Prawidtowa praca MOVIFIT®. -
«  MOVIFIT® znajduje sie w stanie
wymiany danych z DP-Master
(Data Exchange) i wszystkimi
podporzadkowanymi systemami
napedowymi.
X Pulsuje Adres PROFIBUS ustawiony jest na Sprawdzi¢ ustawiony adres PROFIBUS
na wartosé rowna 0 lub wieksza od 125. | w skrzynce ABOX MOVIFIT®.
zielono
X Zotty MOVIFIT® znajduje sie w fazie -
inicjalizacji.
X Czerwony | Wewnetrzne btedy urzadzenia Ponownie wtaczy¢ MOVIFIT®,
W przypadku ponownego wystgpienia
usterki wymieni¢ EBOX.

X  dowolny stan
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7.1.3 Diody LED dla DeviceNet zalezne od magistrali

W niniejszym rozdziale opisane zostang diody LED dla DeviceNet, zalezne od
magistrali. Na rysunku sg one przedstawione w ciemnych kolorach:

(X X J [ )
Yo
P
* MOVIFIT®
EURODRIVE
836125963
Dioda LED Opisane w ponizszej tabeli funkcje dziatania diody LED "Mod/Net" zawarte sg
"Mod/Net" w specyfikacji DeviceNet.
Mod/Net | Stan Znaczenie Usuwanie btedéw
Wyt Nie » Urzadzenie jest w trybie offline *  Wigczyé napiecie

wiaczone/ * Urzadzenie przeprowadza kontrole zasilajace przez wtyczke
Offline DUP-MAC DeviceNet.
* Urzadzenie jest wytaczone
Pulsuje W trybie * Urzadzenie jest w trybie online i nie » Dotaczy¢ urzadzenie do
na Online zostato nawigzane zadne potaczenie listy skanowania Mastera
zielono i w Operation = DUP-MAC-Check zostat pomysinie i uruchomi¢ komunikacje
(1 s-takt) | al Mode przeprowadzony w Masterze.
* Nie zostato jeszcze utworzone
potaczenie do Mastera
» Brakujaca (btedna) lub niekompletna
konfiguracja
Zielony Online, * Urzadzenie jest Online -
Operational * Polaczenie jest aktywne
Mode (Established State)
i Connected
Pulsuje Minor Fault +  Wystapit btad krytyczny, niemozliwy * Nalezy sprawdzi¢ przewod
na lub do usuniecia DeviceNet.
czerwono | Connection » Poller I/O lub/i Bit-Strobe 1/0O- *  Sprawdz reakcje Timeout
(1 s-takt) | Timeout Connection sg w statusie Timeout (P831). Jesli ustawiona
+  Wystgpit blad mozliwy do usunigcia jest reakcja z bfedem,

w urzadzeniu nalezy po usunigciu btedu
przeprowadzi¢ reset
urzadzenia.

Czerwony | Critical Fault | + Wystapit btad krytyczny, niemozliwy do | » Nalezy sprawdzi¢ przewod
lub Critical usuniecia DeviceNet.
Link Failure |« Stan BusOff * Sprawdzi¢ adres (MAC-

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC
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ID). Czy inne urzadzenie
juz uzywa tego samego
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Dioda LED "PIO" Dioda LED "PIO" kontroluje potaczenie Poller /0O (kanat danych procesowych).
W ponizszej tabeli przedstawiono tg funkcjonalnosé¢:

PIO Stan Znaczenie Usuwanie btedow
Pulsuje DUP-MAC- » Urzadzenie przeprowadza kontrole * Nalezy wigczy¢ co
na Check DUP-MAC najmniej jedno kolejne
zielono » Jesli urzadzenie abonenckie po ok. 2 s urzadzenie magistrali
(500 ms- nie opusci tego stanu oznacza to, ze DeviceNet do sieci.
takt) nie znaleziono innych urzadzen
abonenckich
Wyt Nie * Urzadzenie jest wytaczone *  Wigczy€ urzadzenie.
podtaczone/ * Urzadzenie jest w stanie offline + Sprawdzi¢, czy
Offline jednak uaktywniono w Masterze
nie DUP-MAC- typ potaczenia PIO.
Check
Pulsuje Online i * Urzadzenie jest Online +  Sprawdzi¢ konfiguracje
na w trybie + DUP-MAC-Check zostat pomysinie urzgdzenia w Masterze.
zielono Operational przeprowadzony
(1 s-takt) | Mode » Utworzone zostanie potaczenie PIO
z Masterem (Configuring State)
* Brakujaca, btedna lub niekompletna
konfiguracja
Zielony Online, * Urzadzenie jest Online -
Operational + Utworzone zostato potaczenie PIO
Mode i (Established State)
Connected
Pulsuje Minor Faultlub | = Wystgpit btad krytyczny, niemozliwy * Nalezy sprawdzi¢
na Connection do usuniecia przewdd DeviceNet.
czerwono | Timeout »  Ustawiono niedozwolong szybko$¢ * Nalezy sprawdzi¢
(1 s-takt) przesytu na przetgcznikach DIP ustawienia przetacznikow
» Poller I/O-Connection jest w statusie DIP dla szybkosci
Timeout przesytu.
» Sprawdz reakcje Timeout
(P831). Jesli ustawiona
jest reakcja z btedem,
nalezy po usunieciu btedu
przeprowadzi¢ reset
urzadzenia.
Czerwony | Critical Fault *  Wystapit btad krytyczny, niemozliwy * Nalezy sprawdzi¢
lub do usuniecia przewdd DeviceNet.
Critical Link +  Stan BusOff * Sprawdzi¢ adres (MAC-
Failure +  DUP-MAC-Check stwierdzit ID). Czy inne urzadzenie

wystgpienie btedu

juz uzywa tego samego
adresu?
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Dioda LED "BIO"

Dioda LED "BIO" nadzoruje potaczenie Bit-Strobe 1/0.

W ponizszej tabeli przedstawiono tg funkcjonalnose¢.

BIO Stan Znaczenie Usuwanie btedow
Pulsuje DUP-MAC- * Urzadzenie przeprowadza kontrole * Nalezy wigczy¢ co
na Check DUP-MAC najmniej jedno kolejne
zielono » Jesli urzadzenie abonenckie po ok. 2 s urzadzenie magistrali
(500 ms- nie opusci tego stanu oznacza to, ze DeviceNet do sieci.
takt) nie znaleziono innych urzadzen
abonenckich
Wyt Nie * Urzadzenie jest wytaczone *  Wigczy¢ urzadzenie
podtaczone/ » Urzadzenie jest w stanie offline + Sprawdzi¢, czy
Offline ale nie uaktywniono w Masterze
DUP-MAC- typ potaczenia BIO.
Check
Pulsuje Online i * Urzadzenie jest Online »  Sprawdzi¢ konfiguracje
na w trybie + DUP-MAC-Check zostat pomysinie urzgdzenia w Masterze.
zielono Operational przeprowadzony
(1 s-takt) | Mode * Utworzone zostanie potaczenie BIO
z Masterem (Configuring State)
* Brakujaca, btedna lub niekompletna
konfiguracja
Zielony Online, * Urzadzenie jest Online -
Operational » Utworzone zostato potaczenie BIO
Mode i (Established State)
Connected
Pulsuje Minor Fault lub | «  Wystapit btad krytyczny, niemozliwy do | « Nalezy sprawdzi¢
na Connection usuniecia przewdd DeviceNet.
czerwono | Timeout * Bit-Strobe 1/0-Connection jest w trybie |+  Sprawdz reakcje Timeout
(1 s-takt) Timeout (P831). Jesli ustawiona
jest reakcja z btedem,
nalezy po usunieciu btedu
przeprowadzi¢ reset
urzadzenia.
Czerwony | Critical Fault +  Wystapit btad krytyczny, niemozliwy * Nalezy sprawdzi¢
lub do usuniecia przewdd DeviceNet.
Critical Link +  Stan BusOff + Sprawdzi¢ adres (MAC-
Failure + DUP-MAC-Check stwierdzit ID). Czy inne urzadzenie

wystgpienie btedu

juz uzywa tego samego
adresu?

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC

109



7

110

>\ /ﬁ Eksploatacja

- = Diody stanu MOVIFIT®-SC

Dioda LED Dioda LED "BUS-F" sygnalizuje fizyczny stan wezta magistrali.
BUS-F W ponizszej tabeli przedstawiono funkcjonalnosc:
BUS-F Stan Znaczenie Usuwanie biedéw
Wyt No Error * llo$¢ btedéw Bus miesci sie -
w normalnym zakresie
(Error-Aktive-State).
Pulsuje Bus Warning * Urzadzenie przeprowadza kontrole * Nalezy wigczy¢ jedno
na DUP-MAC i nie moze przesyta¢ kolejne urzadzenie
czerwono zadnych komunikatéw, poniewaz do magistrali DeviceNet do
(1 s-takt) magistrali Bus nie zostaty podigczone sieci.
dalsze urzgdzenia abonenckie *  Sprawdzi¢ okablowanie
(Error-Passiv-State) i terminatory magistrali.
Czerwony | Bus Error + Bus-Off Status * Sprawdzi¢ ustawienie
* llos¢ fizycznych btedow magistrali szybkosci przesytu dla
wzrosta mimo przetaczenia w stan adresu, okablowania oraz
Error-Passiv-State. Dostep do terminatory magistrali.
magistrali zostaje wytaczony.
Zolty Power Off * Zewnetrzne zasilanie jest wytaczone | ¢«  Sprawdzi¢ zewnetrzne

lub nie zostato podtaczone.

napigcie zasilajace i
okablowanie urzgdzenia.
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7.1.4 Diody LED dla PROFINET zalezne od magistrali

W niniejszym rozdziale opisane zostang diody LED dla PROFINET, zalezne od
magistrali. Na rysunku sg one przedstawione w ciemnych kolorach:

Dioda LED "RUN"

?9 LX) L
% %
R
Cx
oY MOVIFIT®
EURODRIVE
836109067

W ponizszej tabeli przedstawione sg stany diody LED "RUN":

RUN BUS-F | Znaczenie Usuwanie btedéw
Zielony X Sprzet podzespotéw MOVIFIT® OK -
Zielony Wyt * Prawidtowa praca MOVIFIT®. -
«  MOVIFIT® znajduje sie w stanie
wymiany danych z PROFINET-
Master (Data Exchange) i
wszystkimi podporzgdkowanymi
systemami napedowymi.
Wyt X * Urzadzenie MOVIFIT® nie jest * Sprawdzi¢ zasilanie 24 V DC.
gotowe do pracy * Ponownie wtaczy¢ MOVIFIT®.
* Brak zasilania 24 V DC W przypadku ponownego
wystgpienia usterki wymieni¢ EBOX.
Czerwony | x Btad sprzetu podzespotow MOVIFIT® Ponownie wtaczyé MOVIFIT®,
W przypadku ponownego wystgpienia
usterki wymieni¢ EBOX.
Pulsuje  x MOVIFIT® Sprzet podzespotow nie Ponownie wiaczyé MOVIFIT®.
na uruchamia sie. W przypadku ponownego wystapienia
zielono usterki wymieni¢ EBOX.
Pulsuje X MOVIFIT® Sprzet podzespotéw nie Ponownie wtaczy¢ MOVIFIT®,
na z6ito uruchamia sie. W przypadku ponownego wystapienia
usterki wymieni¢ EBOX.
Zotty X MOVIFIT® Sprzet podzespotéw nie Ponownie wtaczyé MOVIFIT®,

uruchamia sie.

W przypadku ponownego wystapienia
usterki wymieni¢ EBOX.

X  dowolny stan
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Dioda LED W ponizszej tabeli przedstawione sg stany diody LED "BUS-F":
"BUS-F"
RUN BUS-F Znaczenie Usuwanie btedow
Zielony | Wyt MOVIFIT® znajduje sie w stanie -

wymiany danych z PROFINET-Master
(Data Exchange).

Zielony | Pulsuje Aktywowana zostata funkcja migania | -

na dla projektowania Master PROFINET,
zielono, aby optycznie zidentyfikowaé
Pulsuje urzgdzenie abonenckie.
na
zielono/
czerwono
Zielony | Czerwony | « Nastapita awaria potaczenia *  Sprawdzi¢ podtaczenie PROFINET
z PROFINET-Master. urzadzenia MOVIFIT®,
«  MOVIFIT® nie rozpoznaje + Sprawdzi¢ PROFINET Master.
zadnego potaczenia »  Sprawdzi¢ wszystkie przewody
*  Przerwanie magistrali w swojej sieci PROFINET.

* PROFINET-Master nie dziata

Diody LED W ponizszej tabeli przedstawione sg stany diod "link/act 1" i "link/act 2":
"link/act 1" LED st 2 -
i "Iink/aCt 211 an naczenie
link/act 1 Ethernet portu 1 « link = kabel ethernet taczy urzadzenie z dalszymi urzgdzeniami
link = zielony ethernet
act = zotty « act = active, komunikacja ethernet aktywna
link/act 2 Ethernet portu 2
link = zielony
act = zotty
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7.1.5 Diody LED dla Modbus/TCP i EtherNet/IP zalezne od magistrali

W niniejszym rozdziale opisane zostang diody LED dla Modbus/TCP i EtherNet/IP,
zalezne od magistrali. Na rysunku sg one przedstawione w ciemnych kolorach:

Diody LED "MS"

i "NS" (Network Status):

o0
%%% %
% o
< MOVIFIT®
EURODRIVE
829213195

W ponizszej tabeli przedstawione sg stany diod LED "MS" (Module Status) i "NS"

MS NS

Znaczenie

Usuwanie btedow

Wyt

Pulsuje
na zielono/
czerwono

Pulsuje
na
czerwono

Czerwony

Urzadzenie MOVIFIT® nie jest
gotowe do pracy
Brak zasilania 24 V DC

MOVIFIT® przeprowadza test
diod LED

Ten stan moze by¢ aktywny
jedynie przez krotki czas

w trakcie uruchamiania

Rozpoznano niezgodnos¢ przy
przydzielaniu adresu IP.

Inne urzadzenie abonenckie

w sieci korzysta z tego samego
adresu IP

* Sprawdzi¢ zasilanie 24 V DC.

« Ponownie wiaczyé MOVIFIT®.

* W przypadku ponownego
wystgpienia usterki wymieni¢ EBOX.

* Sprawdzi¢, czy urzadzenie o tym
samym adresie IP jest obecne
w sieci

*  Zmieni¢ adres IP urzadzenia
MOVIFIT® .

*  Sprawdzi¢ ustawienia DHCP do
nadawania adresu IP serwera DHCP
(tylko w przypadku wykorzystywania
serwera DHCP).

Czerwony | x

Btad sprz(gtu podzespotow
MOVIFIT

-« Ponownie wiaczy¢ MOVIFIT®.

«  Zresetowaé MOVIFIT® do ustawien
fabrycznych

* W przypadku ponownego
wystgpienia usterki wymieni¢ EBOX.

Aplikacja jest uruchamiana

MOVIFIT® nie ma jeszcze
parametrow IP

Uruchamiany jest TCP-IP Stack
Jesli ten stan utrzymuje sie
dtuzej a przetacznik DIP DHCP
jest uaktywniony, wéwczas
MOVIFIT® czeka na dane
serwera DHCP

Sprzet podzespotéw MOVIFIT® OK

Czas Timeout sterujgcego
potaczenia mingt.

Stan ten jest kasowany po
ponownym uruchomieniu
komunikaciji.

Brak potaczenia sterujgcego.

*  Przelaczy¢ przetacznik DIP S11/1
serwera DHCP w pozycje "OFF".

*  Sprawdzi¢ potaczenie serwera
DHCP (tylko, gdy DHCP jest
aktywny a stan sie utrzymuje)

»  Sprawdzi¢ podtgczenie magistrali
urzadzenia MOVIFIT®.

*  Sprawdzi¢ Master / Scanner.

*  Sprawdzi¢ wszystkie przewody
w sieci ethernet.

Pulsuje Pulsuje na

na zielono

zielono

Pulsuje Wyt

na

zielono

Zielony X

X Pulsuje
na
czerwono

X Pulsuje
na
zielono

X Zielony

Istnieje potaczenie sterujgce
z Masterem / Scannerem

X dowolny stan
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Diody LED
"link/act 1"
i "link/act 2"

W ponizszej tabeli przedstawione sg stany diod "link/act 1" i "link/act 2":

LED Stan Znaczenie
link/act 1 Ethernet portu 1 « link = kabel ethernet taczy urzadzenie z dalszymi urzadzeniami
link = zielony ethernet
act = zotty « act = active, komunikacja ethernet aktywna
link/act 2 Ethernet portu 2
link = zielony
act = zotty
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7.1.6 Dioda LED "RUN PS" (dioda LED stanu startera silnika)

Ponizszy rysunek przedstawia diode LED "RUN PS" (w ciemnym kolorze). Rysunek
przedstawia przyktadowo wariant PROFIBUS z poziomem funkcji "Technology" lub

llSystemll.

%
%'0
¢ MOVIFIT®
EURODRIVE
836134539

Kolor
diody
LED

Stan diody LED

Stan roboczy

Opis

Wyt.

Nie gotowy do pracy

Brak zasilania 24 V.

Czer-
wony

Swieci w sposéb
ciagly

Nie gotowy do pracy

Zasilanie 24V_C i 24V_P jest prawidtowe.
Uszkodzenie ptytki modutu mocy startera silnika

Zotty

Zielony

Swieci w sposéb
ciagly

Swieci w sposéb
ciagty

Gotowy do pracy
ale urzadzenie
zablokowane

Zezwolenie dla
urzadzenia

Tryb normalny "Brak zezwolenia":

« Starter silnika gotowy do pracy (zataczone
zasilanie elektroniki 24 V i napigcie sieciowe)

*  Modut mocy startera silnika nie jest
odblokowany

Tryb normalny "Zezwolenie" dla pracy z jednym

silnikiem:

+ Starter silnika gotowy do pracy (zataczone
zasilanie elektroniki 24 V i napigcie sieciowe)

* Zezwolenie dla silnika

Tryb normalny "Zezwolenie" dla pracy z dwoma

silnikami:

» Starter silnika gotowy do pracy (zataczone
zasilanie elektroniki 24 V i napigcie sieciowe)

* Zezwolenie dla obydwu silnikéw

Zielony

Roéwnomierne
pulsowanie

Gotoéw do pracy

Aktywna funkcja pradu postojowego.

Zielony

Pulsuje 1x, pauza

Zezwolenie dla
urzadzenia

Tryb normalny "Zezwolenie" dla pracy z dwoma

silnikami:

» Starter silnika gotowy do pracy (zataczone
zasilanie elektroniki 24 V i napiecie sieciowe)

* Zezwolenie dla napedu 1

Zielony

Zotty

Pulsowanie 2x,
pauza

Réwnomierne
pulsowanie

Zezwolenie dla
urzadzenia

Nie gotowy do pracy

Tryb normalny "Zezwolenie" dla pracy z dwoma

silnikami:

»  Starter silnika gotowy do pracy (zataczone
zasilanie elektroniki 24 V i napiecie sieciowe)

* Zezwolenie dla napedu 2

Faza testu samoczynnego
lub zasilanie 24 V jest zatgczone
ale napiecie sieciowe nie jest OK

Zolty

Réwnomierne,
szybkie pulsowanie

Gotdéw do pracy

stan pracy "Zwalnianie hamulca napedu 1 i/lub
napedu 2 bez zezwolenia napedu”

Zielony/
2061ty
Zielony

Czer-
wony

Pulsowanie
zmiennym kolorem

Réwnomierne,
szybkie pulsowanie

Roéwnomierne,
wolne pulsowanie

Gotowy do pracy
ale wystapit timeout

Aktywna granica
pradu
Nie gotowy do pracy

Zaktocenie komunikacji podczas cyklicznej
wymiany danych

Naped pracuje na granicy pradu.

Wewnetrzny btad CPU, bitad EEPROM, wyjscie
otwarte, watchdog
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Kolor Stan diody LED Stan roboczy Opis

diody

LED

Czer- Pulsuje 3x, pauza Biad 44 Obcigzenie Ixt

wony Btad 01 Prad przetezeniowy silnika / koncéwki mocy
Btad 11 Nadmierna temperatura stopnia wyjsciowego

Czer- Pulsuje 4x, pauza Biad 84 Przecigzenie silnika

wony Blad 31 Zadziatat czujnik TH

Czer- Pulsuje 5x, pauza Btad 89 Nadmierna temperatura hamulca

wony

Czer- Pulsuje 6x, pauza Btad 06 Zanik fazy w sieci

wony
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7.2  Sterowanie reczne za pomoca klawiatury DBG

7.21 Podtaczenie

MOVIFIT® wyposazone sa w ztacze diagnostyczne X50 (ztacze wtykowe RJ10)
wykorzystywane do parametryzacji i obstugi recznej.

Gniazdo diagnostyczne X50 znajduje sie pod dtawikiem kablowym przedstawionym na
ponizszym rysunku:

-

0000 @@®
(OI0IOIOXSIOIS)
0000 ®B®O

DKG60B DBG
793024907

A OSTRZEZENIE!

Powierzchnie urzadzenia MOVIFIT® oraz opcji zewnetrznych, np. rezystora
hamujacego, mogg nagrzewac sie w trakcie eksploatacji do wysokich temperatur.

Niebezpieczenstwo poparzenia.

+ Urzadzenie MOVIFIT® oraz zewnetrzne opcje wolno dotyka¢ dopiero po ich
ostygnieciu.

Opcjonalnie, klawiature DBG mozna poditaczyé wraz z opcjg DKG6E0B (5 m kabla
przedtuzajgcego) do urzadzenia MOVIFIT®.

3

UWAGA!

Stopien ochrony opisany w danych technicznych zachowany bedzie tylko wéwczas,
jesli gwintowana zaslepka ztgcza diagnostycznego zostata prawidtowo zamontowana.

W przypadku braku lub wadliwego zamontowania zaslepki gwintowanej moze doj$¢ do
uszkodzenia urzadzenia MOVIFIT®.

* Po zakohczeniu sterowania recznego przykreci¢ z powrotem zaslepke wraz
z uszczelka.

7.2.2 Obsluga

WSKAZOWKA
° Wskazowki dotyczace obstugi w trybie sterowania recznego napedu MOVIFIT®
znajdujg sie w podreczniku "MOVIFIT® — poziom funkcji "Technology" .." lub
1 "MOVIFIT® - poziom funkgiji "Classic" ..".
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8 Serwis

8.1

Diagnoza urzadzenia

1

WSKAZOWKA

W zaleznosci od wykorzystywanego poziomu funkcji do dyspozycji sa dalsze
mozliwosci diagnostyczne przez MOVITOOLS® Motion-Studio lub MOVIVISION®.
Dlatego opisano je w odpowiednich podrecznikach:

+ Podrecznik "MOVIFIT® - poziom funkc;ji "Classic" L
+ Podrecznik "MOVIFIT® - poziom funkcji "Technology" ...
+  Podrecznik "MOVIFIT® — poziom funkcji "System"

nl)

1) Podreczniki "MOVIFIT® — poziom funkcji "Classic" i "MOVIFIT® — poziom funkgji "Technology" dostepne sa w kilku wersjach dla posz-
czegdlnych magistral fieldbus.

8.1.1 Tabela btedow
Biad Nr Nr btedu | Nr Przyczyna Usuwanie btedéw
bledu podrzed- | btedu
nego wewn.

Btedy odnoszace sie do pracy urzadze

nia / ostrzezenia

Zanik fazy 6 1 1 Wystapit zanik fazy w sieci podczas | Skontrolowaé przewdd sieciowy pod
w sieci rozpoznawania sieci. wzgledem zaniku fazy.
Uwaga: Awaria 2 faz sieci nie
prowadzi do powstania btedu
"Zanik fazy w sieci", lecz bez
wskazania btedu do powstania
stanu "Nie gotowy, 24 V"
Zanik fazy 6 2 2 Wystgpienie zaniku fazy w sieci po Skontrolowaé przewod sieciowy pod
w sieci rozpoznaniu sieci. wzgledem zaniku fazy.
Uwaga: Awaria 2 faz sieci nie
prowadzi do powstania btedu
"Zanik fazy w sieci", lecz bez
wskazania btedu do powstania
stanu "Nie gotowy, 24 V"
Btad przy 9 99 3 W trybie "Praca z dwoma silnikami" | Sprawdzi¢ kolejno$¢ podiaczenia faz
uruchomieniu fazy wejsciowe sieci L1, L2 wejsciowych sieci, zamienic kolejnosé
"Nastepstwo oraz L3 musza by¢ podtgczone 2 faz sieci, aby uzyskac¢ pole wirujgce
faz" w prawidtowej kolejnosci do W prawo.
zaciskow przytaczeniowych, aby po
podtaczeniu faz obydwu silnikéw
ustawiony byt kierunek obrotow
"w prawo".
Rozpoznana zostanie nieprawidtowa
kolejnos¢ faz i odrzucona ze
wskazaniem btedu.
Btad przy 9 100 2 W trybie "praca z jednym silnikiem", | Sprawdzi¢ podtaczenie napedu.
uruchomieniu zmierzona warto$¢ pradu
w trybie "Praca wyjéciowego dla napedu 2 jest W trybie "praca z jednym silnikiem"
z jednym wigksza niz 10 % I\, urzadzenie- tylko jeden naped mozna podtaczy¢
silnikiem" Powstanie takiego pradu do zaciskow przytaczeniowych
wyjsciowego spowodowane jest przeznaczonych dla napedu 1.
tym, ze
* naped podiaczony jest do Uwaga: Poniewaz funkcja nadzoru
zaciskow X9 lub do ztgcza aktywowana jest przy natezeniu pradu
wtykowego X9 wyjsciowego napedu 2 powyzej 10 %
* wtrybie "praca z jednym IN,urzadzenies Z€ Wzgledu na
silnikiem" do MOVIFIT® nieprawidtowe okablowanie moze
podtaczone sg 2 napedy wystapi¢ zaklocenie w kierunku
obrotéw lub niekontrolowane
obracanie sie drugiego napedu.
Przeciazenie 11 1 2 Zmierzona temperatura radiatora »  Obnizy¢ temperature otoczenia

termiczne

przekroczyta dopuszczalng wartos$¢
graniczna.

» Zapobiec nadmiernemu gromadzeniu
sie ciepta

» Zredukowa¢ obcigzenie napedu /
napedow.
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Biad Nr Nr btedu | Nr Przyczyna Usuwanie btedéw

bledu podrzed- | btedu
nego wewn.

Zbyt wysokie 1" 4 5 Obciazenie sumaryczne napedow Zredukowac obcigzenie napedéw.

obciazenie podczas pracy z dwoma napedami

sumaryczne jest zbyt wysokie.

Btad CPU 20,21, |0 0 Zresetowac biad, w przypadku

37 wielokrotnego wystepowania btedu nalezy

odesta¢ urzadzenie do firmy SEW-
EURODRIVE.

Btad EEPROM 25 0 4,7 Btad podczas dostepu do EEPROM | Przywrdécié stan fabryczny za pomoca
parametru P802,
wykonacé reset
i ponownie sparametryzowac¢ urzgdzenie.
W razie ponownego / wielokrotnego
wystepowania btedu skontaktowac sie
z serwisem SEW.

Zewnetrzny 26 0 0 Sygnat Low na zacisku, ktéry

zacisk zaprogramowany zostat na
funkcje "/Zewnetrzny btad" (tylko
w przypadku SBUS-Slave)

Obciazenie Ixt | 44 100 1 Wartos¢ pradu sumarycznego * Zredukowac obcigzenie napeddw.
obliczona na podstawie pradow * Unika¢ jednoczesnego
wyjéciowych napedu 1 i 2 wynosi odblokowywania obydwu napeddw.
powyzej 180 % Iy, urzadzenie-

Biad 45 9 1 Nastepstwo faz nie zostato Sprawdzi¢ podtaczenie urzadzenia do sieci.

inicjalizacji rozpoznane. Czy 3-fazowa sie¢ zostata prawidtowo

rozpoznania podtgczona?

sieci

Wskazowka:Nastepstwo faz
rozpoznawane jest automatycznie przez
urzgdzenie.

Timeout 47 0 0 Timeout przy cyklicznej komunikacji.

komunikacji

CAN

Suma 94 0 0 Uszkodzony EEPROM Skontaktowaé sie z serwisem SEW.

kontrolna

Biad 97 0 2,4 Btad przy transmisji danych Powtérzy¢ proces kopiowania

kopiowania lub przywréci¢ ustawienia fabryczne

i ponownie sparametryzowac urzgdzenie

Btedy odnoszace sie do pracy silnika

Nadmiar pradu | 1 3 3 Zmierzona warto$¢ pradu » Sprawdzi¢ parametryzacje.

silnika dla wyjsciowego napedu 1 przekracza * Zredukowac obciazenie napedu.

napedu 1 parametryzowang wartos¢ pradu
wylgczeniowego na czas trwania
dla sparametryzowanego czasu
opodznienia.

Nadmiar pradu | 1 4 4 Zmierzona warto$¢ pradu * Sprawdzi¢ parametryzacje.

silnika dla wyjsciowego napedu 2 przekracza * Zredukowac obcigzenie napedu.

napedu 2 parametryzowana warto$¢ pradu
wylgczeniowego na czas trwania
dla sparametryzowanego czasu
opoznienia.

Komunikat TF 31 100 2 Zadziatanie czujnika temperatury »  Sprawdzi¢, czy czujnik temperatury

silnika 1 napedu 1. jest prawidtowo podiaczony.

* Zredukowac obcigzenie napedu.

»  Obnizy¢ temperature otoczenia.

* Zapobiec nadmiernemu gromadzeniu
sie ciepta.

»  Wskazéwka: Przed zresetowaniem
btedu nalezy ochtodzi¢ naped.

Komunikat TF 31 101 3 Zadziatanie czujnika temperatury +  Sprawdzi¢, czy czujnik temperatury

silnika 2

napedu 2.

jest prawidtowo podtgczony.

* Zredukowac obcigzenie napedu.

+  Obnizy¢ temperature otoczenia.

* Zapobiec nadmiernemu gromadzeniu
sie ciepta.

*  Wskazéwka: Przed zresetowaniem
btedu nalezy ochtodzi¢ naped.
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Biad Nr Nr btedu | Nr Przyczyna Usuwanie btedéw
bledu podrzed- | btedu
nego wewn.
Rozpoznanie 82 2 1 Zmierzona warto$¢ pradu Sprawdzi¢ przewody zasilajgce silnik dla
stanu "Wyjscie wyjsciowego dla napedu 1, po napedu 1.
otwarte" dla odblokowaniu napedu wynosi mniej
napedu 1 niz 1 % IN, urzadzenie-
Rozpoznanie 82 3 2 Zmierzona warto$¢ pradu Sprawdzi¢ przewody zasilajace silnik dla
stanu "Wyjscie wyjsciowego dla napedu 2, po napedu 2.
otwarte"” dla odblokowaniu napedu wynosi
napedu 2 w trybie "praca z jednym silnikiem"
mniej niz 1 % IN, urzadzenie-
Nadzér cyklu 84 5 1 Zadziatata funkcja nadzoru cyklu Zredukowac obcigzenie napedu 1,
pracy napedu 1 pracy napedu 1. obnizy¢ czestotliwos$¢ zatgczania.
Nadzoér cyklu 84 6 2 Zadziatata funkcja nadzoru cyklu Zredukowac obcigzenie napedu 2,
pracy napedu 2 pracy napedu 2. obnizy¢ czestotliwos¢ zatgczania.
Funkcja 84 7 3 W przypadku przekroczenia wartosci
ochrony UL 600 % IN, urzadzenie W CZasie powyzej
silnika 1 30 ms nastepuje odtaczenie silnika 1
7 W przypadku przekroczenia wartosci
400 % IN, urzadzenie W CZasie powyzej
400 ms nastepuje odtaczenie silnika 1
8 W przypadku przekroczenia wartosci
300 % IN, urzqdzenie W CZasie powyzej
600 ms nastepuje odtgczenie silnika 1
Funkcja 84 8 4 W przypadku przekroczenia warto$ci
ochrony UL 600 % IN, urzadzenie W CZasie powyzej
silnika 2 30 ms nastepuje odtaczenie silnika 2
8 W przypadku przekroczenia wartosci
400 % I\, urzadzenie W Czasie powyzej
400 ms nastepuje odtaczenie silnika 2
10 W przypadku przekroczenia wartosci
300 % IN, urzadzenie W CZasie powyzej
600 ms nastepuje odtgczenie silnika 2
Odwzorowanie 84 9 5 W przypadku osiggniecia wartosci * Zredukowac obciazenie napedu.
temperatury 110 % obcigzenia termicznego dla »  Obnizy¢ temperature otoczenia.
silnika 1 silnika 1 nastepuje odigczenie * Zapobiec nadmiernemu gromadzeniu
urzadzenia sie ciepta.
+  Wskazoéwka: Przed zresetowaniem
btedu nalezy ochtodzi¢ naped.
Odwzorowanie | 84 10 6 W przypadku osiggniecia wartosci * Zredukowac obcigzenie napedu.
temperatury 110 % obciazenia termicznego dla »  Obnizy¢ temperature otoczenia.
silnika 2 silnika 2 nastepuje odigczenie * Zapobiec nadmiernemu gromadzeniu
urzadzenia sie ciepta.
*  Wskazéwka: Przed zresetowaniem
btedu nalezy ochtodzi¢ naped.
Nadzor cyklu 89 2 1 Zadziatata funkcja nadzoru cyklu Obnizy¢ czestotliwos$¢ tgczeniowg
pracy podczas pracy hamulca 1. podczas zwalniania hamulca bez
zwalniania zezwolenia napedu.
hamulca bez
zezwolenia
napedu dla
hamulca 1
Nadzér cyklu 89 3 2 Zadziatata funkcja nadzoru cyklu Obnizy¢ czestotliwos¢ taczeniowag
pracy podczas pracy hamulca 2. podczas zwalniania hamulca bez
zwalniania zezwolenia napedu.
hamulca bez
zezwolenia
napedu dla
hamulca 2
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8.2 Serwis elektroniczny SEW
Gdyby nie udato sie usung¢ btedu, woéwczas prosimy o kontakt z serwisem SEW
(patrz "Lista adresowa").
W przypadku zwrécenia sie do serwisu SEW, prosimy o podanie nastepujacych
informaciji:
» Oznaczenie typu [1]
* Numer seryjny [2]
» Cyfry pola stanu [3]
+ Krotki opis aplikacji
* Rodzaj btedu
» Okolicznosci towarzyszace (np. pierwsze uruchomienie)
*  Wiasne przypuszczenia
* Uprzednie niezwykte zachowania itd.

[1]l——Tye:  MTS11RQ15-503-P10R-00 -— W
[2]——-503#: 21 . BLoU8Q99E01 . 2001 .BE
[3]—5tatus: 11 10 10 == 10 —= -=- 10 -—=
A0 T OO0 OO0 0= = 1
[1]——MT511R015-503-F 10A-00
[2]-& S0%#: 901, 8508099801 . 0001 .06 ( ( o:.a;
Eingang / Inpul Ausgang / Oulput
U= :xm..‘.mwv AC +/=10% Ue =
EURODRIVE :: 5" Soe J-tor ™ [¢2 2
D=7E696 Bruchsal T= =25, ..40%C
Hotorstarter Faldbus/Fisldbus: Profibus/Classic
Hotor starter
[3] Rocboto fmen s Statug: 11 10 10 == 10 == == 10 ==
00 O S Tt S T

1010328587

[A] Zewnetrzna tabliczka znamionowa
[B] Wewnetrzna tabliczka znamionowa
[1] Oznaczenie typu

[2] Numer seryjny

[3] Pole stanu

8.3 Zlomowanie

Ten produkt ztozony jest z:

+ zelaza

* aluminium

*  miedzi

+ tworzyw sztucznych

» czesci elektronicznych

Prosimy o dokonanie selekcji odpadow zgodnie z obowigzujacymi przepisami!
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9 Dane techniczne
9.1 CE, aprobata U oraz C-Tick

9.1.1 Oznaczenie CE
*  Wytyczna dot. napiec¢ niskich:

System napedowy MOVIFIT® spetnia wymogi dyrektywy niskonapieciowej
2006/95/WE.

+ Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)
Startery silnika MOVIFIT®-SC przeznaczone s3g jako komponenty do montazu
w maszynach i instalacjach. Spetniajg one nastepujgce normy produktéw EMC:

Emisja zaktécen: EN 60947-4-2 Klasa wartosci granicznych A

Odpornos¢ na
zakfocenia: EN 60947-4-2

W przypadku przestrzegania wskazowek instalacyjnych spetnione sg warunki dot.
oznaczenia CE dla catosci wyposazonych w nie maszyn i instalacji zgodnie
zwytyczng dot. kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC 2004/108/WE.
Szczegotowe wskazowki dot. instalacji zgodnej z EMC zawarte sg w dokumentacji
"EMC w technice napedowej" firmy SEW-EURODRIVE.

dot. napie¢ niskich 2006/95/WE i wytycznej dot. kompatybilnosci elektromagnetycznej

C € Symbol CE na tabliczce znamionowej odnosi sie do deklaracji zgodnosci dla wytycznej
2004/108/WE. Na zyczenie wystawiamy dodatkowo deklaracje zgodnosci.

9.1.2 Aprobata UL

@ ‘ Seria urzadzen MOVIFIT® posiada aprobate UL i cUL.
OIO

9.1.3 C-Tick

Seria urzadzen MOVIFIT® posiada aprobate C-Tick. C-Tick potwierdza zgodnos¢
z ACA (Australian Communications Authority).
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Wersja ze znamionowym punktem pracy 400 V/50 Hz  [7

9.2 Wersja ze znamionowym punktem pracy 400 V/50 Hz

Starter silnika MTS11A015 MTS11A040

Napiecia przytaczeniowe Usiec AC3x380V/400V/415V/460V/500V

Dopuszczalny zakres Ugiec =AC 380V -10 % — AC 500 V +10 %

Czestotliwos¢ sieci zasilajacej fsiec 50-60Hz+10 %

Znamionowy prad roboczy (przy 400 V) Imaks 40 AAC (2x2,5A) Imaks 8,7 AAC (2x4,8A)
Imin 0.5A (2x0,5A) Imin 0.5A (2x0,5A)

Maksymalna czestotliwos$¢ taczeniowa patrz rozdziat "Maksymalna czestotliwos$¢ taczeniowa" (— str. 125)

Czasy przetaczania typ. 10 ms

Podtaczenie mocy Liczba wyjs¢ silnika: 2 (2 x 3 fazy), nie odporne na zwarcia

Liczba wyj$¢ hamulca: 2, nie odporne na zwarcia
Uwaga: Niebezpieczne napiecie w przypadku dotkniecia. Wyjscia silnika
i hamulca zataczane sa za posrednictwem pétprzewodnikow.

Czas rozruchu silnika maks. 0,5 s (szybkie odtgczenie | > 180 % w przeciagu 1 s)

tagodny rozruch 0-0,2 - 1 s (mozliwo$¢ parametryzaciji)

Czas rewersyjny (przy pracy z jednym 0,05 - 0,2 — 10 s (mozliwo$¢ parametryzaciji)

silnikiem)

Obszar parametryzacji dla funkcji 0-150 % Iy, czas wyzwolenia 0 <t < 15 s, warto$¢ domyslna: t=2's
nadzoru pradu silnika Natezenie pradu silnika mierzone jest w fazie W

Ochrona silnika Termistor

Uktad sterowania hamulca Zintegrowana funkcja hamowania (BGE)

Zabezpieczenia w MOVIFIT® Bezpieczniki topikowe 16 AT, zdolnos$¢ odtgczeniowa: 1,5 kA

Uwaga: W przypadku zadziatania bezpiecznika topikowego np. wskutek
zwarcia na wyjsciu silnika, nalezy wymieni¢ skrzynke EBOX. Wszelkie
naprawy moga by¢ wykonywane wytacznie przez serwis firmy SEW-

EURODRIVE.

Dlugos¢ przewodéw pomiedzy maks. 15 m (z uzyciem kabla hybrydowego SEW, typ A)

MOVIFIT™ a silnikiem

Ekranowanie kabla hybrydowego Przylozy¢ ekran zewnetrzny poprzez dtawik kablowy EMC, ekran wewnetrzny
podtaczy¢ poprzez uchwyt ekranowania EMC, patrz punkt "Przepisy instalacyjne"

Odpornos¢ na zaktocenia spetnia wymogi EN 60947-4-2

Zaklocenia sieciowe w przypadku zgodnie z klasg wartosci granicznych A wg EN 60947-4-2

instalacji spetniajacej warunki EMC

Tryb pracy S1 (EN 600034-1), S3 50 %
maks. czas cyklu pracy patrz rozdziat "Maksymalna czestotliwosc¢ taczeniowa"
(— str. 125)

Rodzaj chtodzenia (DIN 41751) Chtodzenie wiasne

Klasa ochrony Standard:
IP65 zgodnie z EN 60529 (obudowa MOVIFIT® zamknieta oraz wszystkie
prowadnice przewoddw i ztgcza wtykowe uszczelnione)
Wersja HygienicP's:
IP66 zgodnie z EN 60529 oraz IP69K zgodnie z DIN 40050-9 (obudowa
MOVIFIT® zamknieta i wszystkie wyprowadzenia kablowe uszczelnione zgodnie
z odpowiednim stopniem ochrony)

Temperatura toczenia —25 °C — +40 °C (redukcja Py: 3 % Iy na K do maks. 60 °C)

Klasa klimatyczna EN 60721-3-3, klasa 3K3

Temperatura magazynowania —25°C —+85 °C (EN 60721-3-3, klasa 3K3)

Dopuszczalne drgania i udary zgodnie z EN 50178

Kategoria przepieciowa Il wedtug IEC 60664-1 (VDE 0110-1)

Klasa zanieczyszczenia 2 wedtug IEC 60664-1 (VDE 0110-1) wewnatrz obudowy

Wysokos¢ ustawienia h Do 1000 m brak ograniczen
(od 1000 m wysokos¢ ustawiania: patrz rozdziat Instalacja elektryczna — Przepisy
instalacyjne)

Masa EBOX "MTS...-....-00" (MOVIFIT®-SC): ok. 3,5 kg

ABOX "MTA...-S02.-...-00": ok. 4,5 kg
ABOX "MTA...-S42.-...-00", "MTA...-852.-...-00", "MTA...-S62.-...-00": ok. 4,8 kg
ABOX "MTA...-H12.-...-00", "MTA...-H22.-...-00": ok. 6,0 kg
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7 Wersja ze znamionowym punktem pracy 460 V/60 Hz

P| Hz

9.3

Wersja ze znamionowym punktem pracy 460 V/60 Hz

Starter silnika

MTS11A015 MTS11A040

Napigcia przytaczeniowe Ugies AC3x380V/400V/415V/460V /500 V

Dopuszczalny zakres Usie¢ = 380 VAC —10 % — 500 VAC +10 %

Czestotliwos¢ sieci zasilajacej fsiee 50 -60 Hz+ 10 %

Znamionowy prad roboczy (przy 460 V) Imaks 40 AAC (2x2,5A) Inaks 79 AAC (2x4,1A)
Imn 0.5A (2x0,5A) Imin 0.5A (2x0,5A)

Maksymalna czestotliwos¢ taczeniowa patrz rozdziat "Maksymalna czestotliwos$¢ taczeniowa" (— str. 125)

Czas przelaczania typ. 10 ms

Podtaczenie mocy Liczba wyjs¢ silnika: 2 (2 x 3 fazy), nie odporne na zwarcia
Liczba wyj$¢ hamulca: 2, nie odporne na zwarcia
Uwaga: Niebezpieczne napiecie w przypadku dotkniecia. Wyjscia silnika i
hamulca zataczane s3 za posrednictwem poétprzewodnikow.

Czas rozruchu silnika maks. 0,5 s (szybkie odtgczenie | > 180 % w przeciagu 1 s)

tagodny rozruch 0-0,2 - 1 s (mozliwos¢ parametryzaciji)

Czas rewersyjny (przy pracy z jednym 0,05 - 0,2 — 10 s (mozliwo$¢ parametryzaciji)

silnikiem)

Obszar parametryzaciji dla funkcji 0-150 % Iy, czas wyzwolenia 0 <t < 15 s, wartos¢ domyslna: t=2's

nadzoru pradu silnika Natezenie pradu silnika mierzone jest w fazie W

Ochrona silnika Termistor

Uktad sterowania hamulca Zintegrowana funkcja hamowania (BGE)

Zabezpieczenia w MOVIFIT® Bezpieczniki topikowe 16 AT, zdolnos¢ oditgczeniowa: 1,5 kA
Uwaga: W przypadku zadziatania bezpiecznika topikowego np. wskutek
zwarcia na wyjsciu silnika, nalezy wymieni¢ skrzynke EBOX. Wszelkie
naprawy moga by¢ wykonywane wytacznie przez serwis firmy SEW-
EURODRIVE.

Dtugos$¢ przewodéw pomiedzy maks. 15 m (z uzyciem kabla hybrydowego SEW, typ A)

MOVIFIT™ a silnikiem

Ekranowanie kabla hybrydowego Przylozy¢ ekran zewnetrzny poprzez dtawik kablowy EMC, ekran wewnetrzny
podtaczy¢ poprzez uchwyt ekranowania EMC, patrz punkt "Przepisy instalacyjne"

Odpornos¢ na zaktocenia spetnia wymogi EN 60947-4-2

Zaklocenia sieciowe w przypadku zgodnie z klasg wartosci granicznych A wg EN 60947-4-2

instalacji spetniajacej warunki EMC

Tryb pracy S1 (EN 600034-1), S3 50 %
maks. czas cyklu pracy patrz rozdziat "Maksymalna czestotliwosc¢ taczeniowa"
(— str. 125)

Rodzaj chtodzenia (DIN 41751) Chtodzenie wiasne

Klasa ochrony Standard:
IP65 zgodnie z EN 60529 (obudowa MOVIFIT® zamknieta oraz wszystkie
prowadnice przewoddw i ztgcza wtykowe uszczelnione)
Wersja HygienicP!s:
IP66 zgodnie z EN 60529 oraz IP69K zgodnie z DIN 40050-9 (obudowa
MOVIFIT® zamknieta i wszystkie wyprowadzenia kablowe uszczelnione zgodnie
z odpowiednim stopniem ochrony)

Temperatura toczenia —25 °C do +40 °C (redukcja Py: 3 % Iy na K do maks. 60 °C)

Klasa klimatyczna EN 60721-3-3, klasa 3K3

Temperatura magazynowania —25 °C — +85 °C (EN 60721-3-3, klasa 3K3)

Dopuszczalne drgania i udary zgodnie z EN 50178

Kategoria przepieciowa Il wedtug IEC 60664-1 (VDE 0110-1)

Klasa zanieczyszczenia 2 wedtug IEC 60664-1 (VDE 0110-1) wewnatrz obudowy

Wysokos¢ ustawienia h Do 1000 m brak ograniczen

(od 1000 m wysokos$¢ ustawiania: patrz rozdziat "Instalacja elektryczna Przepisy
instalacyjne")

Masa

ABOX "MTA...-S02.-...-00": ok. 4,5 kg
ABOX "MTA...-S42.-...-00", "MTA...-S852.-...-00", "MTA...-S62.-...-00": ok. 4,8 kg
ABOX "MTA...-H12.-...-00", "MTA...-H22.-...-00": ok. 6,0 kg
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9.4 Maksymalna czestotliwos$é faczeniowa

Ponizsza ilustracja pokazuje maksymalng czestotliwosé taczeniowg urzadzenia
MOVIFIT®-SC. Nalezy stosowac sie do informacji technicznych dot. czestotliwosci
taczeniowej dla podtaczonego silnika. Maksymalna czestotliwosé taczeniowa odnosi sie
tylko do startera silnika.

Q)

97

81 \\

71

61 \\

1 ~N

5 \\\

4] ~

1 \

34

2

1

01 - 2]

o o o o o o o o o o o o o
o o o o o o o o o o o o

1013101579

[1] Natezenie prgdu w A
[2] Cykle taczeniowe/h

Instrukcja obstugi — MOVIFIT®-SC 125




126

9.5

EVAl |1

7 Dane techniczne
7 Ogodlne dane elektroniczne
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Ogolne dane elektroniczne

Ogdlne dane elektroniczne

Zasilanie elektroniki i enkoderéw
24V-C(ontinuous)

Uiy =DC 24V -15 % / +20 % zgodnie z EN 61131-2

Ig <500 mA, typowo 200 mA (dla elektroniki MOVIFIT®) dostepne do 1500 mA (3 x 500 mA)
do zasilania enkoderow (w zaleznosci od ilosci i rodzaju podtgczonych enkoderow)

Uwaga: przy zasilaniu z 24V-S i 24V-P z 24V-C znajdujace sie nizej prady musza zostaé
zsumowane!

Zasilanie elementéw wykonawczych
24V-S(witched)

Un=DC 24V -15 %/ +20 % zgodnie z EN 61131-2
Ig <2000 mA (4 wyjscia po 500 mA lub 1 x zasilanie enkoderow — grupa 4 — 500 mA)

Rozdzielenie potencjatu

Osobne potencjaly dla:

*  Przylacze fieldbus (X30, X31) bezpotencjatowe

*  Przylacze SBUS (X35/1-3) bezpotencjatowe

« 24V_C dla elektroniki MOVIFIT®, ztacza diagnostycznego (X50) i cyfrowych wejs¢ (DI..)
—grupa | do Il

*  24V_S dla cyfrowych wyjs¢ (DO..) i cyfrowych wejs¢ (Dl..) — grupa IV

Ekranowanie przewodéw magistrali

Przytozy¢ przez metalowe dfawiki kablowe EMC lub uchwyt ekranowania EMC
(patrz ustep "Przepisy instalacyjne")

9.6

Wejscia cyfrowe

Wejscia cyfrowe

Poziom funkcji "Classic"
z PROFIBUS lub DeviceNet

Poziom funkcji "Technology" lub "System™
z PROFIBUS lub DeviceNet

Poziom funkcji "Classic", "Technology”, "System"
z PROFINET, EtherNet/IP lub Modbus/TCP

Liczba wejs¢

6-8 12-16

Typ wejscia

Kompatybilne z PLC zgodnie z EN 61131-2 (cyfrowe wejscia typu 1)
R; ok. 4 kQ, cykl reakcji <5 ms
Poziom sygnatu:

+15V -+30V "1" = zestyk zamkniety
-3V-+5V "0" = zestyk otwarty
Liczba rownoczesnie sterowanych 8 16 przy 24 V

wejsé

8 przy 28,8 V

Zasilanie enkoderéw (4 grupy)

Prad znamionowy
dopuszczalny prad sumaryczny
Wewn. spadek napiecia

Odniesienie do potencjatu

DC 24 V wedtug EN 61131-2, odporne na napiecia obce i zwarcia

500 mA na grupe
2 A/ 1 A przy temperaturze otoczenia powyzej 30 °C

maks. 2V
Grupa I...11l — 24V-C
Grupa IV — 24V-S
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9.7 Cyfrowe wyjscia DO00 — DO03
Wyjscia cyfrowe Poziom funkcji "Classic" Poziom funkcji "Technology™ lub "System"

Liczba wyjs¢

z PROFIBUS lub DeviceNet z PROFIBUS lub DeviceNet

Poziom funkcji "Classic", "Technology", "System"
z PROFINET, EtherNet/IP lub Modbus/TCP

0-2 0-4

Typ wyjscia
Prad znamionowy
Dopuszczalny prad sumaryczny

Kompatybilne z PLC wedtug EN 61131-2, odporne na napigcia obce i zwarcia
500 mA
2 A/ 1 A przy temperaturze otoczenia powyzej 30 °C

Prad uptywowy maks. 0,2 mA
Wewnetrzny spadek napiecia maks. 2 V
Odniesienie do potencjatu 24V_S

9.8 Wyjscia cyfrowe DB00 — DB01

Wyjscia cyfrowe

Typ wyjscia Kompatybilne z PLC wedtug EN 61131-2, odporne na napigcia obce i zwarcia
Prad znamionowy 150 mA

Prad uptywowy maks. 0,2 mA

Wewnetrzny spadek napiecia maks. 2V

Odniesienie do potencjatu 24V-C
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9.9 Ziacza

Ztacze

Ziacze SBus

(nie dotyczy poziomu funkcji Classic)
Technika przesytu
Terminacja magistrali

Zigcze do dalszych urzadzen SEW, zdolnych do pracy w technologii SBus

Magistrala CAN wedtug specyfikacji CAN 2.0, cze$¢ A i B

zgodnie z ISO 11898

120 Q rezystor terminujacy w potaczeniu z ABOX "MTA...-S02.-...-00" wbudowany na state
i zataczany za pomocg przetacznika.

W przypadku wszystkich dalszych wersji ABOX nalezy zastosowac¢ zewnetrzny rezystor
terminujacy.

Ziacze diagnostyczne RS-485

9.9.1 Ziacze PROFIBUS

Zigcze diagnostyczne, nieizolowane galwanicznie do uktadu elektronicznego MOVIFIT®

PROFIBUS
Poziom funkcji
Warianty protokotéw PROFIBUS

Classic Technology System
PROFIBUS-DP/DPV1

Obstugiwane szybkosci transmisji

9,6 kboda — 1,5 Mboda / 3 — 12 Mboda (z automatycznym rozpoznawaniem)

Terminacja magistrali

Maksymalna dtugos¢ przewodow
9,6 kboddw:
19,2 kbodow:
93,75 kbodow:
187,5 kboddw:
500 kbodow:
1,5 Mbodow:
12 Mboda:

W potaczeniu ze standardowg skrzynkg ABOX "MTA...-S02.-...-00" wbudowana na state
i zataczana za pomoca przetacznika. W przypadku wszystkich dalszych wersji ABOX
nalezy zastosowac zewnetrzny rezystor terminujacy.

1200 m

1200 m

1200 m

1000 m

400 m

200 m

100 m

W celu dalszego wydtuzania mozna potaczy¢ kilka segmentéw przez wzmacniacze
regeneracyjne. Maks. wydtuzenie/gteboko$é kaskadowania znajdziesz w podrecznikach
dot. DP-Master lub modutéw wzmacniaczy regeneracyjnych.

Ustawienie adresu

Adres 1 — 125 ustawiany przez przetacznik DIP w skrzynce przytaczeniowej

Numer identyfikacyjny DP Classic Technology System
600A 6 (2458646c) 600B} ¢y (24587 gec) 077Anex (1914 46c)
Nazwa pliku GSD Classic Technology System
SEW_600A.GSD SEW_600B.GSD SEW_077A.GSD
Nazwa pliku Bitmap Classic Technology -
SEW600AN . BMP SEW600BN . BMP
SEW600AS . BMP SEW600BS . BMP
9.9.2 Zigcze PROFINET
PROFINET
Poziom funkcji Classic Technology

Warianty protokotéw PROFINET

PROFINET-IO RT

Obstugiwane szybkosci transmisji

100 MBit/s (petny duplex)

Numer identyfikacyjny SEW

010Aex

Numer identyfikacyjny urzadzenia

2

Technika przytaczeniowa

M12, RJ45 (Push-Pull) i ztacza wtykowe RJ45 (w ABOX)

Wbudowany switch

obstuguje funkcje autocrossing i autonegotiation

Dopuszczalne typy przewodéw

od kategorii 5, klasa D zgodnie z IEC 11801

Maksymalna dtugos¢ przewodow
(od Switch do Switch)

Nazwa pliku GSD

100 m zgodnie z IEEE 802.3

GSDML-V2.1-SEW-MTX-rrrrmmdd.xml GSDML-V2.1-SEW-MTX-rrrrmmdd.xml

Nazwa pliku Bitmap

SEW-MTX-Classic.bmp SEW-MTX-Technology.bmp
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9.9.3 Ziacze EtherNet/IP

EtherNet/IP

Poziom funkcji

Technology

Automatyczne rozpoznawanie
szybkosci transmisji

10 Mbodéw / 100 Mbodéw

Technika przytaczeniowa

M12, RJ45 (Push-Pull) i ztgcza wtykowe RJ45 (w ABOX)

Wbudowany switch

obstuguje funkcje autocrossing i autonegotiation

Maksymalna dtugos¢ przewodow

100 m zgodnie z IEEE 802.3

Adresowanie

4 bajtowy adres IP lub MAC-ID (00-0F-69-xx-xx-xx)
konfigurowany przez serwer DHCP lub MOVITOOLS® MotionStudio od wers;i 5.5,
Adres domysiny 192.168.10.4 (w zaleznosci od ustawienia przetacznika DIP S11)

Rozpoznawanie producenta
(Vendor-ID)

013Bex

Nazwa plikéow EDS

Nazwa plikéw Icon

SEW MOVIFIT TECH ENIP.eds

SEW _MOVIFIT TECH ENIP.ico

9.9.4 Ziagcze Modbus/TCP

Modbus/TCP

Poziom funkcji

Technology

Automatyczne rozpoznawanie
szybkosci transmisji

10 Mbodéw / 100 Mbodéw

Technika przytaczeniowa

M12, RJ45 (Push-Pull) i ztacza wtykowe RJ45 (w ABOX)

Wbudowany switch

obstuguje funkcje autocrossing i autonegotiation

Maksymalna dtugos$¢ przewodoéw

100 m zgodnie z IEEE 802.3

Adresowanie

4 bajtowy adres IP lub MAC-ID (00-0F-69-xx-XX-xx)
konfigurowany przez serwer DHCP lub MOVITOOLS® MotionStudio od wersji 5.5,
Adres domysiny 192.168.10.4 (w zaleznosci od ustawienia przetgcznika DIP S11)

Rozpoznawanie producenta
(Vendor-ID)

013Bex

Obstugiwane operacje

FC3, FC16, FC23, FC43

9.9.5 Ziacze DeviceNet

Ztacze DeviceNet

Poziom funkgji

Classic

Technology

Wariant protokotu

Obstugiwane szybkosci transmisji

Master-Slave Connection-Set z Polled I/O i Bit-Strobe 1/0

500 kbodow
250 kbodow
125 kbodow

Dtugos¢ przewodu DeviceNet
500 kbodow
250 kbodow
125 kboddéw

patrz specyfikacja DeviceNet V 2.0
100 m
250 m
500 m

Terminacja magistrali

120 Q (podigczana zewnetrznie)

Konfiguracja danych procesowych

Patrz podrecznik "MOVIFIT® -poziom
funkgiji Classic .."

lub podrecznik "MOVIFIT® -poziom funkgcji
Technology .."

Bit-Strobe Response

Komunikat zwrotny stanu urzadzenia poprzez dane Bit-Strobe 1/O

Ustawienie adresu

Nazwa plikéw EDS

Przetaczniki DIP

SEW_MOVIFIT Classic.eds

SEW_MOVIFIT TECH DNET.eds

Nazwa plikéw Icon

SEW_MOVIFIT Classic.ico

SEW_MOVIFIT TECH DNET.ico
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9.10 Kabel hybrydowy — typ "A"

9.10.1 Budowa mechaniczna

¢

4

K>

839041931

[1] Ekran sumaryczny
[2] Ekran

Norma fabryczna SEW W3251 (817 953 0)

Zyly zasilajace: 7 x 1,5 mm?

Para zyt pomocniczych: 2 x 0,75 mm?2

Izolacja: TPE-E (poliolefiny)

Przewdd: skretka E-CU metaliczna, z bardzo cienkiego drutu

z pojedynczych wtdkien o grubosci 0,1 mm

Ekran: z drutu E-Cu, cynkowanego

Catkowita $rednica: maks. 15,9 mm

Kolor zewnetrznego
ptaszcza: czarny

9.10.2 Cechy elektryczne

Opornosé przewodu dla 1,5 mm? (20 °C):

Oporno$é przewodu dla 0,75 mm? (20 °C):

Napiecie robocze dla zyty 1,5 mm?:
Napiecie robocze dla zyty 0,75 mm?;

Opornosc¢ izolacji przy 20 °C:

maks. 13 Q/km
maks. 26 Q/km
maks. 600 V zgodnie ;S\ s
maks. 600 V zgodnie ;S\X s

min. 20 MQ x km
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9.10.3 Cechy mechaniczne
* nadaje sie do tancuchowych prowadnikow kabli
— cykle zginania > 2,5 milionéw
— predkosé procesowa < 3 m/s
* Promien zgiecia  wtancuchowym prowadniku kabli: 10 x $rednica
w utozeniu stacjonarnym: 5 x $rednica
*  Wytrzymatos$¢ na skrecanie (np. aplikacje w stotach obrotowych)
— Skrecenie £180° na dtugosci przewodu > 1 m
— Cykle skrecania > 100.000
WSKAZOWKA
® Jesli w trakcie ruchu wystepuje zmiana kierunku wyginania i wysokie obcigzenie
skretne na dlugosci < 3 m, wéwczas nalezy doktadniej sprawdzi¢ warunki brzegowe.
1 W tym przypadku nalezy skonsultowa¢ sie z SEW-EURODRIVE!

9.10.4 Wiasciwosci termiczne

Obrobka i eksploatacja: —30 °C —+90 °C (obcigzalnos¢ wedtug DIN VDE 0298-4)
—30 °C — +80 °C zgodnie z ;SAX us

Transport i —40 °C —+90 °C (obcigzalnos¢ wedtug DIN VDE 0298-4)
magazynowanie: 30 °C — +80 °C zgodnie z ;X s

Odpornosc¢ na ptomienie zgodnie z UL1581 Vertical Wiring Flame Test (VW-1)

Odpornosc¢ na ptomienie zgodnie z CSA C22.2 Vertical Flame Test (FT-1)

9.10.5 Wiasciwosci chemiczne

Odpornos¢ na olej zgodnie z VDE 0472, paragraf 803, kontrola typu B

Ogodlna odpornos¢ na paliwa (np. olej napedowy, benzyne) zgodnie z DIN ISO 6722,
czes¢1i2

Ogodlna odpornosé na kwasy, tugi, srodki czyszczace

Ogolna odpornosc¢ na pyty (np. boksyt, magnezyt)

Materiat izolacyjny i materiat ptaszcza nie zawierajg fluorowcow VDE 0472,
czesc¢ 815

Wewnatrz wyspecyfikowanego zakresu temperatur wolny od substancji
utrudniajacych pokrycie lakierem (bezsilikonowy)
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9.11 Wersja HygienicP'V

9.11.1 Wiasciwosci materiatéw uszczelniajacych i powierzchni

Whasciwosci Dla wersiji HygienicP'S jako materiat uszczelniajacy stosowane jest ogdlnie tworzywo
materiatu EPDM. Ponizsza tabela przedstawia wybor wiasciwosci materialtu EPDM. Dane te
uszczelniajgcego nalezy uwzgledni¢ podczas planowania wtasnej instalacji.
Wiasciwosé Wytrzymatos¢ EPDM
Amoniak (bezwodny) bardzo dobra
Chlorek sodu bardzo dobra
Cukier (wodorozpuszczalny) bardzo dobra
Dopuszczalny zakres temperatur -25-+150 °C
Etanol bardzo dobra
Goraca woda bardzo dobra
Kwas azotowy (40 %) dobra
Kwas fosforowy (50 %) bardzo dobra
Kwas siarkowy (30 %) bardzo dobra
Kwas solny (38 %) bardzo dobra
Kwas weglowy bardzo dobra
tug odciekowy bardzo dobra
tug potasowy bardzo dobra
Metanol bardzo dobra
Odpornos¢ na dziatanie alkaliow bardzo dobra
Odpornosé¢ na dziatanie benzyny mata
Odpornos¢ na dziatanie kwasow bardzo dobra
Odpornos¢ na dziatanie olejéw i smaréw mata
Odpornos¢ na dziatanie ozonu bardzo dobra
Odpornos¢ na starzenie bardzo dobra
Olej (roslinny, eteryczny) dobra do $redniej
Oleje i smary silikonowe bardzo dobra
Para do 130 °C
Woda pitna bardzo dobra
WSKAZOWKA
® Nisko sklasyfikowana wytrzymato$¢ materiatu EPDM w przypadku olejow, benzyny,
smaréw itd. wynika z tej wtasciwosci, ze tworzywo EPDM w kontakcie z tymi
1 materiatami staje sie nieszczelne. EPDM nie zostaje jednak uszkodzone wskutek
dziatania tych chemikaliow.
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Wtasciwosci
powtoki
powierzchni

Doskonate wtasciwosci antyprzyczepne powtoki

Czystos¢ powierzchni

- R;<16do2

Odpornos¢ na dziatanie zasadowych i kwasnych srodkéw czyszczgcych
— Kwas siarkowy (10 %)

— tug sodowy (10 %)

Nie wolno pod zadnym pozorem mieszaé¢ ze sobg srodkéw czyszczacych ze
srodkami dezynfekcyjnymi!

Nigdy nie miesza¢ kwasow z chemikaliami, poniewaz powstaje trujacy chlor
gazowy.

Bezwzglednie przestrzegaé¢ instrukcji bezpieczenstwa producenta srodkow
czyszczacych.

Odpornos¢ na dziatanie srodkéw znajdujacych sie w miejscu uzycia
— Smary

— Oleje mineralne

— Oleje jadalne

— Benzyna

— Alkohol

— Rozpuszczalniki

Niewrazliwe na uderzenia i stgpanie

Odporne na uderzenia

Odpornos¢ na zmiany temperatury

- -25°C-60°C
— podczas procesu czyszczenia podwyzszone temperatury: 80 °C

Odporne na dziatanie strumienia wody

— ok. 100 I/min

Czyszczenie parg (wedtug DIN 40050, czes¢ 9)
— maks. 80 — 100 bar (ok. 15 I/min)

— maks. 80 °C (30 sekund)

Odpornos$¢ na dziatanie Swiatta

— Bezposrednie dziatanie promieni stonecznych
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9.11.2 Opcjonalne metalowe ztgcza gwintowane i zaslepki ochronne

Typ Rysunek Zawartos¢ Wielkos¢ Numer
katalogowy
Zaslepki gwintowane ze stali 10 szt. M16 x 1,5 1820 223 3
nierdzewnej @ 10 szt. M20 x 1,5 1820 224 1
\\ ,’ 10 szt. M25 x 1,5 1820 226 8
Dtawik kablowy EMC < 10 szt. M16 x 1,5 1820478 3
(mosiadz niklowany) \) ) 10 szt. ' M20x 1,5 1820 479 1
Y 10 szt. M25 x 1,5 1820 480 5
9.12 Opcje
Typ Rysunek Zawartos¢ Numer
katalogowy
Zaslepka Ethernet 10 szt. 1822 370 2
do gniazda Push-Pull-RJ45 30 szt. 18223710
Adapter Ethernet RJ45-M12 1 szt. 1328 168 2

RJ45 (wewn. urzadzenia)

M12 (na zewn. urzadzenia)

Dla kazdego urzadzenia potrzebne
sg 2 sztuki.
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9.13 Rysunki wymiarowe

9.13.1 Rysunek wymiarowy w potaczeniu ze standardowa lub hybrydowa skrzynka ABOX
(S02, S42, S52, S62)

MOVIFIT®-SC ze standardowa szyng montazowa
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MOVIFIT®-SC z opcjonalng szyng montazowg ze stali szlachetnej M11
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9.13.2 Rysunek wymiarowy w potaczeniu ze skrzynka ABOX Han-Modular® (H12, H22)
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10 Lista adresow

Niemcy
Glowny zarzad Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Zaktad produkcyjny Ernst-Blickle-Stral3e 42 Fax +49 7251 75-1970
Dystrybucja D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Adres pocztowy sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal
Service Centrum SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710
Competence Ernst-Blickle-Strafte 1 Fax +49 7251 75-1711
Center D-76676 Graben-Neudorf sc-mitte@sew-eurodrive.de
Pétnocz SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Alte Ricklinger Stralle 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (przy Hannover) sc-nord@sew-eurodrive.de
Wschod SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (przy Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Potudnie SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralRe 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (przy Monachium) sc-sued@sew-eurodrive.de
Zachod SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstralie 1 Fax +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld (przy Dusseldorf) sc-west@sew-eurodrive.de
Elektronika SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-Stralle 42 Fax +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal sc-elektronik@sew-eurodrive.de
Drive Service Hotline / dyzur telefoniczny 24-h +49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w Niemczech na zadanie.
Francja
Zaktad produkcyjny Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Dystrybucja 48-54, route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Serwis B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Zaklad produkcyjny Forbach SEW-EUROCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
Zone Industrielle
Technopole Forbach Sud
B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex
Zaktady montazowe Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Dystrybucja Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Serwis 62, avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 4 72 15 37 00
Parc d'Affaires Roosevelt Fax +334 721537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych we Francji na zadanie.
Algieria
Dystrybucja Algier Réducom Tel. +213 21 8222-84
16, rue des Fréres Zaghnoun Fax +213 21 8222-84
Bellevue El-Harrach reducom_sew@yahoo.fr
16200 Alger
Argentyna
Zaktad montazowy  Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Dystrybucja Centro Industrial Garin, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
Serwis Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar

1619 Garin

http://www.sew-eurodrive.com.ar
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Australia

Zaklady montazowe Melbourne

SEW-EURODRIVE PTY. LTD.

Tel. +61 3 9933-1000

Dystrybucja 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Serwis Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Austria

Zaklad montazowy  Wieden

SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H.

Tel. +43 1 617 55 00-0

Dystrybucja Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Serwis A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at

sew@sew-eurodrive.at
Belgia

Zaklad montazowy  Bruksela

SEW Caron-Vector

Tel. +32 10 231-311

Dystrybucja Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Serwis B-1300 Wavre http://www.sew-eurodrive.be
info@caron-vector.be
Service Przektadnie SEW Caron-Vector Tel. +32 84 219-878
Competence przemystowe Rue de Parc Industriel, 31 Fax +32 84 219-879
Center BE-6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be
Antwerpia SEW Caron-Vector Tel. +32 3 64 19 333
Glasstraat, 19 Fax +32 3 64 19 336
BE-2170 Merksem http://www.sew-eurodrive.be
service-antwerpen@sew-eurodrive.be
Biatorus
Dystrybucja Minsk SEW-EURODRIVE BY Tel.+375 (17) 298 38 50
RybalkoStr. 26 Fax +375 (17) 29838 50
BY-220033 Minsk sales@sew.by
Brazylia

Zaktad produkcyjny Sao Paulo

SEW-EURODRIVE Brasil Ltda.

Tel. +55 11 2489-9133

Dystrybucja Avenida Amancio Gaiolli, 152 - Rodovia Fax +55 11 2480-3328
Serwis Presidente Dutra Km 208 http://www.sew-eurodrive.com.br
Guarulhos - 07251-250 - SP sew@sew.com.br
SAT - SEW ATENDE - 0800 7700496
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w Brazylii na zadanie.
Butgaria
Dystrybucja Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@fastbg.net
Chile
Zaktad montazowy  Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Dystrybucja Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Serwis Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Adres pocztowy
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Chiny

Zaktad produkcyjny Tianjin
Zaktad montazowy
Dystrybucja

Serwis

SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd.
No. 46, 7th Avenue, TEDA
Tianjin 300457

Tel. +86 22 25322612

Fax +86 22 25322611
info@sew-eurodrive.cn
http://www.sew-eurodrive.cn
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Chiny
Zaklad montazowy  Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Dystrybucja 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Serwis Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267891
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological shenyang@sew-eurodrive.cn
Development Area
Shenyang, 110141
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478398
10A-2, 6th Road Fax +86 27 84478388
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA
430056 Wuhan
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w Chinach na zadanie.
Chorwacja
Dystrybucja Zagrzeb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Serwis PIT Erdody 4 |1 Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Dania
Zaktad montazowy Kopenhaga SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Dystrybucja Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Serwis DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Egipt
Dystrybucja Kair Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 + 1 23143088
Serwis for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757
33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo http://www.copam-egypt.com/
copam@datum.com.eg
Estonia
Dystrybucja Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Fax +372 6593231
EE-75301 Peetri kila, Rae vald, Harjumaa veiko.soots@alas-kuul.ee
Finlandia
Zaktad montazowy  Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Dystrybucja Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Serwis FIN-15860 Hollola 2 sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Zaklad produkcyjny Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Zaktad montazowy Valurinkatu 6, PL 8 Fax +358 201 589-310
Serwis F1-03600 Kakkila, 03601 Karkkila sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive fi
Gabon
Dystrybucja Libreville ESG Electro Services Gabun Tel. +241 7340-11
Feu Rouge Lalala Fax +241 7340-12
1889 Libreville
Gabun
Grecja
Dystrybucja Ateny Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
Serwis 12, Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59

P.O. Box 80136, GR-18545 Piraeus

http://www.boznos.gr
info@boznos.gr
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Hiszpania
Zaktad montazowy  Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Dystrybucja Parque Tecnolégico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
Serwis E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es
Holandia
Zaklad montazowy  Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700
Dystrybucja Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Serwis NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Postbus 10085, NL-3004 AB Rotterdam info@vector.nu
Hong Kong
Zaktad montazowy  Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Dystrybucja Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 36902211
Serwis Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Indie
Zaktadmontazowy Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel.+91 265 2831086
Dystrybucja Plot No. 4, GIDC Fax +91 265 2831087
Serwis PORRamangamdi « Vadodara - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Gujarat sales@seweurodriveindia.com
subodh.ladwa@seweurodriveindia.com
Zakladmontazowy Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel.+91 44 37188888
Dystrybucja Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phasell Fax +91 44 37188811
Serwis Mambakkam Village c.v.shivkumar@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur- 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Irlandia
Dystrybucja Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Serwis 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 http://www.alperton.ie
Izrael
Dystrybucja Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. 4972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
Japonia
Zaktad montazowy Iwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Dystrybucja 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373814
Serwis Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Kamerun
Dystrybucja Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137
Rue Drouot Akwa Fax +237 33 431137
B.P. 2024
Douala
Kanada
Zaktady montazowe Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Dystrybucja 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Serwis Bramalea, Ontario L6T3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
marketing@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
7188 Honeyman Street Fax +1 604 946-2513
Delta. B.C. V4G 1 E2 marketing@sew-eurodrive.ca
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124

2555 Rue Leger
LaSalle, Quebec H8N 2V9

Fax +1 514 367-3677
marketing@sew-eurodrive.ca

Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w Kanadzie na zadanie.
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Kolumbia
Zaktad montazowy  Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Dystrybucja Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Serwis Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sewcol@sew-eurodrive.com.co
Korea
Zaktad montazowy  Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Dystrybucja B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Serwis 1048-4, Shingil-Dong http://www.sew-korea.co.kr
Ansan 425-120 master@sew-korea.co.kr
Busan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
No. 1720 - 11, Songjeong - dong Fax +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270
Liban
Dystrybucja Bejrut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 4947-86
B. P. 80484 +961 1 4982-72
Bourj Hammoud, Beirut +961 3 2745-39
Fax +961 1 4949-71
ssacar@inco.com.lb
Litwa
Dystrybucja Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Naujoji 19 Fax +370 315 56175
LT-62175 Alytus info@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.lt
Luksemburg
Zaklad montazowy  Bruksela CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 10 231-311
Dystrybucja Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Serwis B-1300 Wavre http://www.sew-eurodrive.lu
info@caron-vector.be
totwa
Dystrybucja Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
Malezja
Zaktad montazowy  Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Dystrybucja No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Serwis 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Marokko
Dystrybucja Casablanca Afit Tel. +212 22618372
5, rue Emir Abdelkader Fax +212 22618351
MA 2030[-] @asablanca ali.alami@premium.net.ma
Meksyk
Zaktad montazowy  Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300
Dystrybucja SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
Serwis Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Quéretaro, México
Norwegia
Zaklad montazowy  Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Dystrybucja Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
Serwis N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no

sew@sew-eurodrive.no
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Nowa Zelandia

Zaktady montazowe Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Dystrybucja P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Serwis 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Peru
Zaktad montazowy Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Dystrybucja S.A.C. Fax +51 1 3493002
Serwis Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Polska
Zaklad montazowy  tédz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 676 53 00
Dystrybucja ul. Techniczna 5 Fax +48 42 676 53 49
Serwis PL-92-518 Lodz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Serwis 24h Tel. +48 602 739 739
(+48 602 SEW SEW)
sewis@sew-eurodrive.pl
Portugalia
Zaktad montazowy  Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Dystrybucja Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Serwis P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Republika Czeska
Dystrybucja Praga SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 255 709 601
Business Centrum Praha Fax +420 220 121 237
Luzna 591 http://www.sew-eurodrive.cz
CZ-16000 Praha 6 - Vokovice sew@sew-eurodrive.cz
Rosja

Zaktad montazowy

St. Petersburg

ZAO SEW-EURODRIVE

Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142

Dystrybucja P.O. Box 36 Fax +7 812 3332523
Serwis 195220 St. Petersburg Russia http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
RPA
Zaktady montazowe Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
Dystrybucja Eurodrive House Fax +27 11 494-3104
Serwis Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.0.Box 90004
Bertsham 2013
Cape Town SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens cfoster@sew.co.za
Cape Town
P.O0.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaco Place Fax +27 31 700-3847
Pinetown cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Rumunia
Dystrybucja Bukareszt Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Serwis str. Madrid nr.4 Fax +40 21 230-7170

011785 Bucuresti

sialco@sialco.ro
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Zone Industrielle Mghira 2
Lot No. 39
2082 Fouchana

Senegal
Dystrybucja Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar
Serbia
Dystrybucja Belgrad DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244/
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC KoSum, 1V floor Fax +381 11 347 1337
SCG-11000 Beograd office@dipar.co.yu
Singapur
Zaklad montazowy  Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Dystrybucja No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Serwis Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Szwaijcaria
Zaklad montazowy  Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Dystrybucja Jurastrasse 10 Fax +41 61 417 1700
Serwis CH-4142 Miinchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Szwecja
Zaktad montazowy  Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442 00
Dystrybucja Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442 80
Serwis S-55303 Jonkdping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 J6nkoping jonkoping@sew.se
Stowacja
Dystrybucja Bratystawa SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 33595 202
Rybni¢na 40 Fax +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513
Industry Park - PChZ Fax +421 41 700 2514
ulica M.R.Stefanika 71 sew@sew-eurodrive.sk
SK-010 01 Zilina
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Fax +421 48 414 6566
SK-974 11 Banska Bystrica sew@sew-eurodrive.sk
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Fax +421 55 671 2254
SK-040 01 Kosice sew@sew-eurodrive.sk
Stowenia
Dystrybucja Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Serwis Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Tajlandia
Zaklad montazowy  Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Dystrybucja 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Serwis Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
Tunezja
Dystrybucja Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 71 4340-64 + 71 4320-29

Fax +216 71 4329-76
tms@tms.com.tn
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Turcja
Zaktad montazowy  Stambut SEW-EURODRIVE Tel. +90 216 4419164, 3838014,
Dystrybucja Hareket Sistemleri San. ve Tic. Ltd. Sti. 3738015
Serwis Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 Fax +90 216 3055867
TR-34846 Maltepe ISTANBUL http://www.sew-eurodrive.com.tr
sew@sew-eurodrive.com.tr
Ukraina
Dystrybucja Dnepropetrovsk SEW-EURODRIVE Tel. +380 56 370 3211
Serwis Str. Rabochaja 23-B, Office 409 Fax +380 56 372 2078
49008 Dnepropetrovsk http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
USA
Zaktad produkcyjny Region SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Zaklad montazowy  Potudniowo- 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
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Serwis Wchodni 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
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Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
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Wenezuela
Zaktad montazowy Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Dystrybucja Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275
Serwis Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
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Wielka Brytania
Zaklad montazowy = Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
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P.O. Box No.1
GB-Normanton, West- Yorkshire WF6 1QR

Fax +44 1924 893-702
http://www.sew-eurodrive.co.uk
info@sew-eurodrive.co.uk

Wybrzeze Kosci Stoniowej

Dystrybucja Abidjan SICA Tel. +225 2579-44

Ste industrielle et commerciale pour I'Afrique Fax +225 2584-36

165, Bld de Marseille

B.P. 2323, Abidjan 08
Wiochy
Zaklad montazowy  Milan SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Dystrybucja Via Bernini,14 Fax +39 02 96 799781
Serwis I-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it

sewit@sew-eurodrive.it
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