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Algemene aanwijzingen
Gebruik van de technische handleiding

1 Algemene aanwijzingen
1.1 Gebruik van de technische handleiding

Deze technische handleiding maakt deel uit van het product en bevat belangrijke aan-
wijzingen voor het bedrijf en de service. De technische handleiding is geschreven voor
alle personen die montage-, installatie-, inbedrijfstellings- en onderhoudswerkzaam-
heden aan het product uitvoeren.

De technische handleiding moet leesbaar en toegankelijk zijn. Zorg ervoor dat personen
die verantwoordelijk zijn voor de installatie en het bedrijf, alsmede personen die zelfstan-
dig aan de installatie werken de technische handleiding helemaal gelezen en begrepen
hebben. Neem bij onduidelijkheden of behoefte aan meer informatie contact op Vector
Aandrijftechniek.

1.2  Opbouw van de veiligheidsaanwijzingen

De veiligheidsaanwijzingen van deze technische handleiding zijn als volgt opgebouwd:

Pictogram A SIGNAALWOORD!

Soort gevaar en bron van het gevaar.
Mogelijke gevolgen bij niet-inachtneming.

>

* Maatregel(en) om gevaar te voorkomen.

Pictogram Signaalwoord Betekenis Gevolgen bij
niet-inachtneming
Voorbeeld: Onmiddellijk gevaar . Dood of zeer zwaar letsel

Mogelijk gevaarlijke situatie . Dood of zwaar lichamelijk letsel

>

Algemeen gevaar

/\ g VOORZICHTIG! Mogelijk gevaarlijke situatie Licht lichamelijk letsel
Specifiek gevaar, VOORZICHTIG! Mogelijke materiéle schade Beschadiging van het aandrijfsysteem of
bijv. elektrische schok zijn omgeving
AANWIJZING Nuttige aanwijzing of tip.
Vereenvoudigt de bediening van
i het aandrijfsysteem.
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1.3

1.4

1.5

Algemene aanwijzingen
Garantieaanspraken

Garantieaanspraken

De naleving van de technische handleiding is een voorwaarde voor een storingvrij bedrijf
en de honorering van eventuele garantieaanspraken. Lees daarom eerst de technische
handleiding, voordat u met het apparaat gaat werken!

Controleer of de technische handleiding beschikbaar is voor personen die verantwoorde-
lijk zijn voor de installatie en de werking ervan, alsook voor personen die zelfstandig aan
de installatie werken. Zorg er ook voor dat de documentatie leesbaar en toegankelijk is.

Beperking van aansprakelijkheid

De naleving van de technische handleiding is een basisvoorwaarde voor de veilige
werking van MOVIFIT®-SC en het bereiken van de opgegeven producteigenschappen
en vermogensspecificaties. SEW-EURODRIVE is niet aansprakelijk voor persoonlijk
letsel, schade aan installaties of eigendommen die ontstaan door het niet-naleven van
deze technische handleiding. In dergelijke gevallen vervalt de aansprakelijkheid voor
defecten.

Auteursrechtelijke opmerking

© 2008 — SEW-EURODRIVE. Alle rechten voorbehouden.

De (gedeeltelijke) verveelvuldiging, bewerking, verspreiding en overig gebruik zijn — in
welke vorm dan ook — verboden.
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Veiligheidsaanwijzingen
Algemeen

2

2.1

2.2

Veiligheidsaanwijzingen

Algemeen

Doelgroep

De volgende fundamentele veiligheidsaanwijzingen dienen ter voorkoming van per-
soonlijk letsel en materiéle schade. De gebruiker moet garanderen dat de fundamentele
veiligheidsaanwijzingen worden gelezen en opgevolgd. Verzeker u ervan dat personen
die verantwoordelijk zijn voor de installatie en de werking ervan, en personen die zelf-
standig aan de installatie werken, de technische handleiding helemaal gelezen en
begrepen hebben. Neem bij onduidelijkheden of behoefte aan meer informatie contact
op met Vector Aandrijftechniek.

Beschadigde producten mogen nooit worden geinstalleerd of in bedrijf worden gesteld.
Meld beschadigingen direct bij het transportbedrijf.

Tijdens het bedrijf kan MOVIFIT®-SC, overeenkomstig zijn beschermingsgraad, span-
ningsvoerende, ongeisoleerde, eventueel bewegende of roterende delen en hete opper-
vlakken hebben.

Bij niet-toegestane verwijdering van de vereiste afdekking, ondeskundig gebruik en bij
onjuiste installatie of bediening bestaat gevaar voor zwaar persoonlijk letsel of ernstige
materiéle schade.

Raadpleeg de documentatie voor meer informatie.

Alle werkzaamheden met betrekking tot de installatie, de inbedrijfstelling, het opheffen
van storingen en het onderhoud dienen door elektrotechnisch personeel te worden
verricht (neem hierbij IEC 60364 en CENELEC HD 384 of DIN VDE 0100 en IEC 60664
of DIN VDE 0110 en de nationale veiligheidsvoorschriften in acht).

Elektrotechnisch geschoold personeel in de context van deze fundamentele veilig-
heidsaanwijzingen zijn personen die vertrouwd zijn met de opstelling, montage, inbe-
drijfstelling en werking van het product, en die over de voor de desbetreffende werk-
zaamheden vereiste kwalificaties beschikken.

Alle werkzaamheden op het gebied van transport, opslag, bedrijf en verwijdering moeten
worden uitgevoerd door personen die goed zijn opgeleid.
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2.3

2.31

2.4

2.5

2.6

Veiligheidsaanwijzingen
Toepassing conform de voorschriften

Toepassing conform de voorschriften
MOVIFIT®-SCis een component dat bedoeld is voor de inbouw in elektrische installaties
of machines.

Bij de inbouw in machines is de inbedrijfstelling van MOVIFIT®-SC (d.w.z. ingebruik-
name conform de voorschriften) niet toegestaan, voordat is vastgesteld dat de machine
voldoet aan de EG-richtlijn 98/37/EG (Machinerichtlijn).

De inbedrijfstelling (d.w.z. ingebruikname conform de voorschriften) is alleen toege-
staan, indien de EMC-richtlijn (2004/108/EG) in acht wordt genomen.

MOVIFIT®-SC voldoet aan de eisen van de laagspanningsrichtlijn 2006/95/EG. De in de
conformiteitsverklaring genoemde normen worden toegepast op de MOVIFIT®-SC.

De technische gegevens en de informatie met betrekking tot de aansluitvoorwaarden staan
op het typeplaatje en in de documentatie en moeten beslist in acht worden genomen.

Veiligheidsfuncties

MOVIFIT®-SC mag geen veiligheidsfuncties uitvoeren, tenzij deze veiligheidsfuncties
zijn beschreven en uitdrukkelijk zijn toegestaan.

In veiligheidstoepassingen mogen alleen componenten worden gebruikt die door
SEW-EURODRIVE uitdrukkelijk in deze uitvoering zijn geleverd!

Relevante documenten

Let ook op de informatie in de volgende documenten:

» technische handleiding "Draaistroommotoren DR/DV/DT/DTE/DVE, asynchrone
servomotoren CT/CV"

» of technische handleiding "Draaistroommotoren DRS/DRE/DRP"

Transport, opslag

De aanwijzingen voor transport, opslag en deskundige bediening dienen in acht te
worden genomen. De klimaatvoorwaarden moeten in acht worden genomen volgens het
hoofdstuk "Technische gegevens".

Opstelling
De apparaten moeten overeenkomstig de voorschriften in de bijpehorende documenta-
tie worden opgesteld en gekoeld.
De MOVIFIT®-SC moet tegen ontoelaatbare belasting beveiligd worden.
Als er niet uitdrukkelijk in is voorzien, zijn de volgende toepassingen verboden:
» toepassing in explosiegevaarlijke omgevingen

+ toepassing in omgevingen met schadelijke olién, zuren, gassen, dampen, stof,
straling, etc.

« toepassing in niet-stationaire toepassingen, waarbij sterke mechanische slinger- en
stootbelastingen optreden, zie hoofdstuk "Technische gegevens"
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Veiligheidsaanwijzingen
Elektrische aansluiting

2.7

2.8

Elektrische aansluiting

Neem de geldende nationale veiligheidsvoorschriften (bijv. BGV A3) in acht tijldens werk-
zaamheden aan de onder spanning staande MOVIFIT®-sC.

De elektrische installatie moet volgens de desbetreffende voorschriften worden uitge-
voerd (bijv. kabeldoorsneden, beveiligingen, aardverbinding). Verdere aanwijzingen met
betrekking tot dit onderwerp zijn opgenomen in de documentatie.

Aanwijzingen voor de EMC-genormeerde installatie — zoals de afscherming, aarding,
plaatsing van filters en het leggen van de leidingen — zijn te vinden in de documentatie
van de MOVIFIT®-SC. De fabrikant van de installatie of machine is verantwoordelijk voor
de inachtneming van de in de EMC-wetgeving vereiste grenswaarden.

Veiligheidsmaatregelen en -voorzieningen moeten aan de geldende voorschriften
voldoen (bijv. EN 60204 of EN 61800-5-1).

Veilige scheiding

De MOVIFIT®-SC voldoet aan alle eisen voor de veilige scheiding van vermogens- en
elektronica-aansluitingen overeenkomstig EN 61800-5-1. Om de veilige scheiding te
waarborgen moeten alle aangesloten stroomcircuits eveneens aan de eisen voor de
veilige scheiding voldoen.

Technische handleiding — MOVIFIT®-SC




10

2.9

Veiligheidsaanwijzingen
Bedrijf

Bedrijf

Installaties waarin de MOVIFIT®-SC is ingebouwd, moeten eventueel worden uitge-
voerd met aanvullende bewakings- en beveiligingsvoorzieningen overeenkomstig de
geldende veiligheidsvoorschriften, bijv. de wettelijke bepalingen m.b.t. technisch
materiaal, veiligheidsvoorschriften, enz. Bij toepassingen met een verhoogd veilig-
heidsrisico kunnen aanvullende veiligheidsmaatregelen nodig zijn. Wijzigingen van de
MOVIFIT®-SC met de software zijn toegestaan.

Raak spanningsvoerende componenten en vermogensaansluitingen niet onmiddellijk
nadat de MOVIFIT®-SC van de voedingsspanning gescheiden is aan, omdat de conden-
satoren nog opgeladen kunnen zijn. Wacht minstens één minuut na het uitschakelen van
de voedingsspanning.

Zodra de voedingsspanning op de MOVIFIT®-SC staat, dient de aansluitklemmenkast
gesloten te zijn. Dat betekent dat de MOVIFIT®-EBOX en evt. de stekers van de hybride
kabel geplaatst en vastgeschroefd moeten zijn.

De EBOX van de MOVIFIT®-SC en evt. de voedingsconnectors mogen nooit tijdens het
bedrijf losgemaakt worden! Hierdoor kunnen gevaarlijke vlambogen ontstaan, die tot
vernieling van het apparaat kunnen leiden (brandgevaar, vernielde contacten)!

Let op: de MOVIFIT®-werkschakelaar scheidt alleen de geintegreerde motorschakelaar
van het net. Nadat de werkschakelaar is bediend, zijn de klemmen van de MOVIFIT®-
SC nog steeds verbonden met de netspanning.

Als de bedrijfsleds en andere indicatie-elementen uitgaan, betekent dit niet automatisch
dat het apparaat van de netvoeding gescheiden en spanningsloos is.

Mechanische blokkeringen of veiligheidsfuncties in het apparaat kunnen tot gevolg
hebben dat de motor tot stilstand komt. Als de storing is verholpen of een reset wordt
uitgevoerd, kan dit ertoe leiden dat de aandrijving vanzelf weer aanloopt. Als dit voor de
aangedreven machine om veiligheidsredenen niet is toegestaan, moet het apparaat
eerst van het net worden gescheiden voordat de storing wordt verholpen.

Let op: verbrandingsgevaar! De oppervlaktetemperatuur van MOVIFIT®-SC kan tijdens
het bedrijf meer dan 60°C bedragen!

In de bedrijfssoort "Bedrijf met één motor" mogen de klemmen X9 en X91 niet aange-
sloten zijn.
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Opbouw van het apparaat
Overzicht

3 Opbouw van het apparaat
3.1 Overzicht

3.1.1 Combinaties met standaard-ABOX en hybride ABOX

De volgende afbeelding laat de MOVIFIT®-uitvoeringen met de standaard-ABOX en de
hybride ABOX zien die in deze technische handleiding beschreven worden:

EBOX ABOX Uitvoering
MTA...-S02.-...-0

Standaard-ABOX met klemmen en
kabeldoorvoeringen”

MTA...-S42.-...-00

SISISISISIS TS
S L
SELLLL

Hybride ABOX met M12 voor I/0's?)

MTA...-§52.-...-00

|
SO0 SISCICIOEl o
MOVIFIT®-sC met geintegreerde 8 %
motorstarter m
ABOX EISCC) %

— N
Hybride ABOX met M12 voor I/O's en bus”)

MTA...-S62.-... -00

@
%

=T\ —y
Hybride ABOX met M12 voor I/O's en
push-pull RJ45%)

1) In combinatie met DeviceNet: Micro-Style-Connector voor DeviceNet-aansluiting
2) Niet beschikbaar in combinatie met DeviceNet
3) Niet beschikbaar in combinatie met DeviceNet en PROFIBUS
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Opbouw van het apparaat
Overzicht

3.1.2 Combinaties met Han-Modular®-ABOX

De volgende afbeelding laat de MOVIFIT®-uitvoeringen met de Han-Modular®-ABOX
zien die in deze technische handleiding beschreven worden:

EBOX ABOX
MTA...-H12.-...-00

bus alsmede industriéle stekerverbindingen
MTA...-H22.-...-00

g B

MOVIFIT®-SC met geintegreerde .
motorstarter

Han-Modular®-ABOX met M12 voor 1/0's,
push-pull RJ45 en industriéle stekerverbindingen2)

1) In combinatie met DeviceNet: Micro-Style-Connector voor DeviceNet-aansluiting
2) Niet beschikbaar in combinatie met DeviceNet en PROFIBUS
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Opbouw van het apparaat
EBOX (actieve elektronica-eenheid)

3.2 EBOX (actieve elektronica-eenheid)

De MOVIFIT®-SC-EBOX is een gesloten elektronica-eenheid met communicatie-inter-
face, I/O’s en motorstarter:

EBOX "MTS...-....-00"

(1]

(2]

848535563

[1] Centraal openings-/sluitmechanisme

[2] Bedrijfsleds voor I/O's (kunnen van opschrift voorzien worden), communicatie en apparaatstatus
[3] Verbinding met de aansluitbox

[4] DIP-switch S10 voor apparaatfuncties

Technische handleiding — MOVIFIT®-SC
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Opbouw van het apparaat
ABOX (passieve aansluiteenheid)

3.3 ABOX (passieve aansluiteenheid)

3.3.1 Standaard-ABOX en hybride ABOX

De volgende afbeelding laat als voorbeeld de standaard MOVIFIT®-ABOX/hybride
MOVIFIT®-ABOX zien:
ABOX "MTA...-S02.-...-00"
ABOX "MTA...-S42.-...-00"
ABOX "MTA...-S52.-...-00"
ABOX "MTA...-S62.-...-00"

(3]

4] s1 f j

(6] [71

812524427

[11 Montageframe

[2] Verbinding met de EBOX

[3] Beschermkap

[4] Werkschakelaar

[5] DIP-switch S1 voor busafsluiting (alleen PROFIBUS-uitvoering)

[6] DIP-switch S3 voor busafsluiting SBus

[7]1 DIP-switch S2 voor busadres (alleen PROFIBUS- en DeviceNet-uitvoering)
[8] Diagnose-interface onder de schroefbevestiging

[9] Aardbouten

[10] Micro-Style-Connector (alleen DeviceNet-uitvoering)

Technische handleiding — MOVIFIT®-SC




Opbouw van het apparaat 3
ABOX (passieve aansluiteenheid)

3.3.2 Han-Modular®-ABOX

De volgende afbeelding laat de Han-Modular®-aansluitbox met Han-Modular®- en
M12-stekerverbinding zien:

AANWIJZING
: De afbeelding laat bijvoorbeeld de aansluittechniek van de PROFIBUS-uitvoering zien.
1 Raadpleeg het hoofdstuk "Elektrische installatie" voor gedetailleerde informatie over
andere varianten.

ABOX "MTA...-H12.-...-00"
ABOX "MTA...-H22.-...-00"

812501131

[11 Montageframe

[2] Verbinding met de EBOX

[3] Beschermkap

[4] Werkschakelaar

[5] Aardbouten

[6] DIP-switch S2 voor busadres (alleen PROFIBUS- en DeviceNet-uitvoering)
[7]1 Diagnose-interface onder de schroefbevestiging

Technische handleiding — MOVIFIT®-SC 15
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3.4
3.41

Opbouw van het apparaat
HygienicPUS-uitvoering (optioneel)

HygienicP!¥S-ujtvoering (optioneel)

Eigenschappen

De HygienicP!“S-uitvoering heeft de volgende eigenschappen:

IP66 conform EN 60529 en IP69K conform DIN 40050-9 (MOVIFIT®-behuizing
gesloten en alle kabeldoorvoeringen afgedicht volgens de betreffende bescher-
mingsgraad)

Eenvoudig te reinigen behuizing (Self-Draining-Design)

Antihechtende oppervlaktelaag

Opperviakte is zeer stootvast en bestendig tegen mechanische beschadigingen
Compatibiliteit met reinigingsmiddelen met de volgende eigenschappen:

— alkalisch
— zuur
— desinfecterend

Reinigings- en desinfecterende middelen mogen in geen geval gemengd
worden!

Zuren en chlooralkali nooit mengen, omdat dan chloorgas ontstaat.

De veiligheidsaanwijzingen van de fabrikant van de reinigingsmiddelen dienen
beslist in acht genomen te worden.

Ongevoelig voor temperatuurschommelingen
Immuun voor condensvorming door gecoate klemmenstroken

AANWIJZINGEN
PS De Hygienicp'“S-uitvoering is alleen verkrijgbaar in combinatie met de standaard-ABOX
1 "MTA12...-S02.-...-00".
Raadpleeg het hoofdstuk "Technische gegevens" voor de overige eigenschappen van
de HygienicP!“S-uitvoering.
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Opbouw van het apparaat
HygienicP'US-uitvoering (optioneel)

De volgende afbeelding laat de aanvullende eigenschappen van MOVIFIT®-apparaten
in de optionele HygienicP“S-uitvoering zien:

EBOX "MTS12...-....-00"

(2] (3] (4] 31 6]

ABOX "MTA12...-S02.-...-00"

(1]

848559627

[11 EBOX met oppervlaktelaag (slechts in één kleur leverbaar)

[2] Signaalconnector met afdichting

[3] Afdichting tussen ABOX en afdekplaat

[4] Vermogensconnector met afdichting

[5] Schroeven met schroefdraadafdichting

[6] Verwisselbare profielafdichting

[71 Montageframe met oppervlaktelaag (slechts in één kleur leverbaar)

[8] Klemmenstrook met hoge bestendigheid tegen condensvorming (gecoat)
[9] ABOX met oppervlaktelaag gslechts in een kleur leverbaar)

[10] In combinatie met HygienicP"“S-uitvoering: over het algemeen zonder werkschakelaar
[11] Afsluitschroeven van roestvrij staal (optioneel verkrijgbaar)

Technische handleiding — MOVIFIT®-SC
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3.5
3.5.1

Opbouw van het apparaat
Typeaanduiding MOVIFIT®-SC

Typeaanduiding MOVIFIT®-SC
Voorbeeld EBOX-typeplaatje

[A] Typeplaatje buitenkant
[B] Typeplaatje binnenkant
[11 EBOX-statusveld

MTS 11 A015-503-P10A-00

Typ: MT511R015-503-P 10R-00 — [A]
SO# D1 .B8508099B01 . 0001 .06
Status: 11 10 10 —— 10 == == 10 —= [1]
IIII|I|IIIIIIII|III|IIII|IIII|II|I]I|I|I||I|I|||III||[IIIIIII|II|I|I|I||IIIIIIIII|II||IIII|IIIIIIIIII|II|I||[II||I||II|I|IIII||II|I|||III|I|IIII||II|I|IIII T
MTS11RA015-503-P 10R-0
SEw I"IOVIFIT S0#:01.8508099801 . 0001 .06 ( ( 0
Eingana / Inpul Ausaang / Output
U = 3x380...500V AC +/-10% (U = -
EURODRIVE :- 5™ &) S5 ™ C
D=76646 Bruchsal T = =£5...80%C
Motorstarter Feldbus/Fieldbus: Frofibus/Classic
Motor starter
Hade in Germany - == == 10 == [1]
OO0 O |II|I|IIIIIIII| I|II| [IIIIIIIII |IIIH 000 TR O NN OO
848593163

| U|tvoer|ng EBOX

00 = serie

A =bouwstand

Functieniveau

0 = Classic
1 = Technology
2 = System

Veldbus

P1=PROFIBUS
D1 = DeviceNet
E2 = PROFINET
E3 = EtherNet/IP, Modbus/TCP
Z1 = SBus-slave

Aansluittype

3 = 3-fasig

Aansluitspanning

50 = AC 380 —-500V

Apparaatvermogen

015=1,5kW
040 = 4,0 kW

Versie A

Serie

11 = standaard
12 = HygienicP“S-uitvoering

Apparaattype

S = MOVIFIT®-SC (motorstarter)

MT = apparaatserie MOVIFIT®

Technische handleiding — MOVIFIT®-SC




Opbouw van het apparaat
Typeaanduiding MOVIFIT®-SC

3.5.2 Voorbeeld ABOX-typeplaatje

MTA11A-503-5021-D01-08

u

EUEODI!W’E i

Fhschlussbox
Connectlon box

I O T

MOVIFIT
Eingang / Inputl
staa
ﬂ .BBHz +/=10%
TEE4E Bruchsal T = =25...40°C
Feldbus/Fieldbus:

SO%#:D1.8508099801.0001 .06

(€ C..

LS00V AC #/=1

Fraof ibus

Hade in Germany

(LR ||I||IIIIIIIﬂIIIIIIIIIIIIIIII||II|||I!I|I|II|III|I|I|III||||II|||IIIIII|||||II||IIIIII|| VRNV

— [1]

[1] ABOX-statusveld

812581003

MTA11A-503-S021-D01-00/M11

| Optie ABOX

M11 = montageframe van roestvrij staal

Uitvoering ABOX
00 = serie

Type werkschakelaar
01 = met draaiknop (ABB)

Uitvoering werkschakelaar

D = lastscheider

Veldbus

1 = PROFIBUS
2 = DeviceNet
3 = EtherNet/IP, PROFINET, Modbus/TCP

Aansluitconfiguratie

S02 = standaard-ABOX met klemmen
en kabeldoorvoeringen

S42 = hybride ABOX met M12 voor 1/O's

S52 =

S62 =

hybride ABOX met M12 voor I/O's + bus
hybride ABOX met M12 voor I/O's

en push-pull RJ45 voor bus
Han-Modular®-ABOX met M12 voor I/O's +
bus en industriéle stekerverbindingen

H12 =

H22 =
pull RJ45 en industri€le stekerverbindingen

Aansluittype

3 = 3-fasig (AC)

Aansluitspanning

50 =380V -500V

A = versie

Serie

11 = standaard
12 = HygienicPVS-uitvoering

Apparaattype

A = aansluitbox

Technische handleiding — MOVIFIT®-SC
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Mechanische installatie
Installatievoorschriften

Mechanische installatie

Installatievoorschriften
- MOVIFIT® mag alleen op een vlakke, trillingsvrije en torsiestijve fundatie worden
gemonteerd, zoals weergegeven in het hoofdstuk "Toegestane montagepositie".

» Erdienen passende wartels voor de kabels gebruikt te worden (evt. verloopstukken
gebruiken). Bij uitvoeringen met stekerverbindingen dienen passende contrastekers
gebruikt te worden.

» Niet-gebruikte kabeldoorvoeringen moeten worden afgedicht met afsluitschroeven.
* Niet-gebruikte stekerverbindingen moeten worden afgedicht met afdekdoppen.

A VOORZICHTIG!

Gevaar voor letsel door uitstekende delen, met name het montageframe.

Snijwonden of beknelling.

» Scherpe en uitstekende delen, met name het montageframe, met afdekkingen
beveiligen.
+ Installatie alleen door geschoold personeel laten uitvoeren.

Toegestane montagepositie

De volgende afbeelding laat de toegestane montagepositie voor MOVIFIT® zien.

MOVIFIT® wordt met behulp van een montageplaat op vier schroeven bevestigd die zich
reeds op het montagevlak bevinden. Zie voor meer informatie het hoofdstuk "Montage-
voorschriften" (— pag. 21).

812409611
° AANWIJZING
1 In dit hoofdstuk wordt de uitvoering met klemmen en kabeldoorvoeringen als voorbeeld
weergegeven. De montageaanwijzingen gelden echter voor alle uitvoeringen.
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Mechanische installatie
Montageaanwijzingen

4.3 Montageaanwijzingen

1. Boor de benodigde gaten om ten minste vier schroeven volgens de onderstaande
afbeelding op het montagevlak te bevestigen. SEW-EURODRIVE adviseert schroe-
ven van de grootte M6 en pluggen die geschikt zijn voor de ondergrond.

Bouwgrootte 1

In combinatie met standaardmontageframe:

758540299

AANWIJZINGEN

* [1] Let op de minimale inbouwafstand, zodat de EBOX van de ABOX kan worden

° gehaald.
1 * [2] Let op de minimale inbouwafstand, zodat de werkschakelaar kan worden
bediend en voor voldoende warmteafvoer gezorgd wordt.

Raadpleeg het hoofdstuk "Maatschetsen" voor gedetailleerde maatschetsen
(— pag. 135).
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Mechanische installatie
Montageaanwijzingen

Bouwgrootte 1

In combinatie met het optionele montageframe van roestvrij staal M11:

799309835

AANWIJZINGEN

* [1] Let op de minimale inbouwafstand, zodat de EBOX van de ABOX kan worden
gehaald.

* [2] Let op de minimale inbouwafstand, zodat de werkschakelaar kan worden
bediend en voor voldoende warmteafvoer gezorgd wordt.

Raadpleeg het hoofdstuk "Maatschetsen" voor gedetailleerde maatschetsen
(— pag. 135).
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Mechanische installatie
Montageaanwijzingen

Bouwgrootte 2:

812584331
AANWIJZINGEN
* [1] Let op de minimale inbouwafstand, zodat de EBOX van de ABOX gehaald kan
worden.

* [2] Let op de minimale inbouwafstand, zodat de werkschakelaar kan worden
bediend en voor voldoende warmteafvoer gezorgd wordt.

Raadpleeg het hoofdstuk "Maatschetsen" voor gedetailleerde maatschetsen
(— pag. 135).

Technische handleiding — MOVIFIT®-SC
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Mechanische installatie
Montageaanwijzingen

2. Monteer ten minste vier schroeven op het montagevlak. SEW-EURODRIVE advi-
seert schroeven van de grootte M6 en pluggen die geschikt zijn voor de ondergrond.

Bij montageplaten met een coating in de Hygienicp'“S-uitvoering dienen de juiste
vlakke sluitringen of combischroeven te worden gebruikt.

min.
4 x M6

758550411

3. Hang de ABOX met de montageplaat in de schroeven.

758565899
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Mechanische installatie
Montageaanwijzingen

4. Haal de schroeven aan.

A VOORZICHTIG!

Gevaar door vallende belasting.
Licht lichamelijk letsel.

Voor een veilige fixering moeten er na het ophangen ten minste vier wandschroeven
i worden vastgedraaid.

758590731

Technische handleiding — MOVIFIT®-SC
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Mechanische installatie
Centraal openings-/sluitmechanisme

4.4 Centraal openings-/sluitmechanisme

A WAARSCHUWING!

Het oppervlak van MOVIFIT®-SC kan tijdens het bedrijf hoge temperaturen bereiken.
Verbrandingsgevaar.
« Raak de MOVIFIT®-SC pas aan als deze voldoende is afgekoeld.

VOORZICHTIG!

Bij een te hoog koppel kan het centrale openings-/sluitmechanisme beschadigd raken.

+ Haal de bevestigingsbout tot aan de aanslag aan met een moment van 7 Nm
(60 Ib.in).

De in de technische gegevens aangegeven beschermingsgraad geldt alleen als het
apparaat goed gemonteerd is. Als de EBOX van de ABOX is gehaald, kan de
MOVIFIT® beschadigd raken door vocht, stof of vreemde deeltjes.

* Bescherm de ABOX en EBOX als het apparaat geopend is.

A\

441 Openen
Voor de centrale bevestigingsbout is een steeksleutel (SW8) nodig.
1. Maak de centrale bevestigingsbout los en draai verder tegen de wijzers van de klok

813086859

2. Haal de EBOX naar boven van de ABOX af. Hierbij mag de EBOX niet worden

gekanteld.
1 x4
LT

—
—

813353099
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Mechanische installatie 4
Centraal openings-/sluitmechanisme

4.4.2 Sluiten
Voor de centrale bevestigingsbout is een steeksleutel (8 mm) nodig.
1. Plaats de EBOX op de ABOX.

— Hierbij mag de EBOX niet gekanteld worden.
— Houd de EBOX bij het plaatsen alleen aan de zijkanten vast (zie onderstaande
afbeelding).

813362059

2. Haal de bevestigingsbout tot aan de aanslag aan met een moment van 7 Nm
(60 Ib.in).

813384075

3. De MOVIFIT® is goed gesloten als de omkering van het sluitmechanisme [2] tegen
de montageplaat [1] ligt.
[2] 2]

813392395
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4.5
451

Mechanische installatie
Aanhaalmomenten

Aanhaalmomenten

Blinde afdichtingsschroeven

Haal de door SEW-EURODRIVE meegeleverde blinde afdichtingsschroeven aan met
2,5 Nm (22 Ib.in):

758614667
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Mechanische installatie
Aanhaalmomenten

4.5.2 EMC-kabelwartels

Haal de door SEW-EURODRIVE optioneel geleverde EMC-kabelwartels met de vol-
gende momenten aan:

758624523
Schroefverbinding Artikelnummer | Grootte Aanhaalmoment
EMC-kabelwartels 1820 478 3 M16 x 1,5 3,5 Nm tot 4,5 Nm (31...40 Ib.in)
(messing vernikkeld) 1820 479 1 M20 x 1,5 5,0 Nm tot 6,5 Nm (44...57 Ib.in)

1820 480 5 M25 x 1,5 6,0 Nm tot 7,5 Nm (53...66 Ib.in)
EMC-kabelwartels 1821 636 6 M16 x 1,5 3,5 Nm tot 4,5 Nm (31...40 Ib.in)
(roestvrij staal) 1821637 4 M20 x 1,5 5,0 Nm tot 6,5 Nm (44...57 Ib.in)
1821 638 2 M25 x 1,5 6,0 Nm tot 7,5 Nm (53...66 Ib.in)

De kabelbevestiging in de kabelwartel moet bestand zijn tegen de volgende uittrekkracht
van de kabel uit de kabelwartel:

¢ Kabel met buitendiameter > 10 mm: = 160 N
* Kabel met buitendiameter < 10 mm: = 100 N

Technische handleiding — MOVIFIT®-SC
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Mechanische installatie
MOVIFIT® HygienicP'“s-uitvoering

4.6  MOVIFIT® HygienicPS-uitvoering

1

AANWIJZINGEN

SEW-EURODRIVE garandeert een foutloze levering van de HygienicP'YS-coating.
Transportschade dient onmiddellijk te worden gemeld.

Ondanks de hoge bestendigheid van de coating tegen stoten dient u voorzichtig om te
gaan met de oppervlakken van de behuizing. Als de coating beschadigd is als gevolg
van ondeskundige omgang bij transport, installatie, bedrijf, reiniging, etc. kan de corro-
siebescherming beperkt zijn. Hiervoor stelt SEW-EURODRIVE zich niet aansprakelijk.

4.6.1 Installatievoorschriften

Let bij de MOVIFIT®-SC in de HygienicP'“S-uitvoering bovendien op de volgende aanwij-
zingen:

Tijdens de installatie mag er geen vocht of vuil in het apparaat komen.

Let er bij de montage na de elektrische installatie op dat de afdichtingen en afdich-
tingsvlakken schoon en onbeschadigd zijn.

Bij onderhoudswerkzaamheden dient de toestand van de profielafdichting in de EBOX
te worden gecontroleerd. Bij beschadigingen: overleg met Vector Aandrijftechniek.

De beschermingsgraad IP69K wordt alleen behaald als de standaard meegeleverde
kunststof afsluitschroeven worden vervangen door geschikte IP69K-wartels en als
de toegestane montagepositie (— pag. 20) wordt aangehouden.

Let erop dat de kabel met een druipwaterlus wordt aangebracht, zie volgende afbeel-
ding:

512769547

Technische handleiding — MOVIFIT®-SC




Mechanische installatie 4
MOVIFIT® HygienicP'“s-uitvoering

4.6.2 Aanhaalmomenten HygienicP!“S-uitvoering

VOORZICHTIG!

De beschermingsgraad IP69K wordt alleen behaald als de standaard geleverde kunst-
stof afsluitschroeven worden vervangen door geschikte IP69K-wartels.

Raadpleeg het hoofdstuk "Optionele metalen wartels" (— pag. 134) voor de bij
SEW-EURODRIVE verkrijgbare wartels. Voor IP69K zijn alleen de daar vermelde
wartels van roestvrij staal geschikt.

Blinde afdichtings-  Haal de door SEW-EURODRIVE optioneel geleverde blinde afdichtingsschroeven aan
schroeven met 2,5 Nm (22 Ib.in).

512774539

Technische handleiding — MOVIFIT®-SC 31




Mechanische installatie
MOVIFIT® HygienicP'“s-uitvoering

EMC-kabelwartels Haal de door SEW-EURODRIVE optioneel geleverde EMC-kabelwartels met de vol-
gende momenten aan:

512772875
Schroefverbinding Artikelnummer | Grootte Aanhaalmoment
EMC-kabelwartels 1820 478 3 M16 x 1,5 3,0 Nm tot 4,0 Nm (26...35 Ib.in)
(messing vernikkeld) 1820 479 1 M20 x 1,5 3,5 Nm tot 5,0 Nm (31...44 Ib.in)
1820 480 5 M25 x 1,5 4,0 Nm tot 5,5 Nm (35...49 Ib.in)
EMC-kabelwartels 1821 636 6 M16 x 1,5 3,5 Nm tot 4,5 Nm (31...40 Ib.in)
(roestvrij staal) 1821 637 4 M20 x 1,5 5,0 Nm tot 6,5 Nm (44...57 Ib.in)
1821 638 2 M25 x 1,5 6,0 Nm tot 7,5 Nm (53...66 Ib.in)

De kabelbevestiging in de kabelwartel moet bestand zijn tegen de volgende uittrekkracht
van de kabel uit de kabelwartel:

« Kabel met buitendiameter > 10 mm: = 160 N
« Kabel met buitendiameter < 10 mm: = 100 N
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Elektrische installatie
Installatieplanning vanuit EMC-optiek

5 Elektrische installatie
5.1 Installatieplanning vanuit EMC-optiek

De keuze van de juiste kabels, de correcte aarding en een functionerende potentiaal-
vereffening zijn bepalend voor een succesvolle installatie van decentrale aandrijvingen.

De geldende normen moeten altijd worden nageleefd. Bovendien moet speciaal op de
volgende punten worden gelet:

* Potentiaalvereffening

— Ongeacht de aardaansluiting moet voor een laagohmige, HF-conforme poten-
tiaalvereffening worden gezorgd (zie ook VDE 0113 of VDE 0100, deel 540) door

» een vlakke verbinding van het
MOVIFIT®-montageframe met
de installatie
(onbehandeld, niet-gelakt, niet-
gecoat montagevlak)

» toepassing van lintkabelaardin-
gen (HF-draad) tussen de
MOVIFIT® en het aardpunt van
de installatie

* een laagohmige, HF-conforme
verbinding tussen de aangeslo-
ten motor en het aardpunt van
de installatie

1597229067

— Gebruik de afscherming van datakabels niet voor de potentiaalvereffening.
* Datakabels en 24V-voeding

— Deze moeten zo worden gelegd dat ze gescheiden liggen ten opzichte van kabels
die gevoelig zijn voor storingen (bijv. stuurstroomkabels van magneetkleppen en
motorkabels).

¢ Verbinding tussen MOVIFIT® en motor

— Voor de verbinding tussen MOVIFIT® en motor adviseert SEW-EURODRIVE de
speciaal daarvoor ontwikkelde, geprefabriceerde hybride SEW-kabels te
gebruiken.

+ Kabelafschermingen

— moeten goede EMC-eigenschappen hebben (hoge schermdemping)

— mogen niet alleen bedoeld zijn als mechanische bescherming van de kabel

— moeten aan de kabeleinden met een groot oppervlak aangesloten worden op de
metalen behuizing van het apparaat (zie ook hoofdstuk "Aansluiting PROFIBUS-
kabel" (— pag. 43) en hoofdstuk "Aansluiting van de hybride kabel" (— pag. 44))

. AANWIJZING |
1 Meer informatie vindt u in de SEW-brochure "Aandrijftechniek in de praktijk — EMC in
de aandrijftechniek".
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Elektrische installatie
Installatievoorschriften (alle uitvoeringen)

5.2 Installatievoorschriften (alle uitvoeringen)

5.2.1 Voedingskabels aansluiten

De nominale spanning en frequentie van de MOVIFIT®-motorstarter moeten over-
eenkomen met de gegevens van het voedingsnet.

Kabeldoorsnede: overeenkomstig ingangsstroom I,,¢¢ bij nominaal vermogen (zie het
hoofdstuk "Technische gegevens").

Installeer de kabelbeveiliging aan het begin van de voedingskabel achter de rail-
systeemaftakking. Gebruik beveiligingen van het type D, DO, NH of een vermogens-
automaat. Pas de waarde van de smeltveiligheid aan de kabeldoorsnede aan.

Gebruik geen conventionele aardlekschakelaar als beveiligingsvoorziening.
Als beveiligingsvoorziening zijn de voor alle stroomsoorten geschikte aardlekscha-
kelaars (type B) toegestaan. Bij normaal bedrijf van de MOVIFIT®-aandrijvingen
kunnen lekstromen > 3,5 mA optreden.

Overeenkomstig EN 61800-5-1 is een tweede PE-verbinding (met minstens dezelfde
doorsnede als de voedingskabel) parallel aan de aardleiding op aparte aansluitpun-
ten vereist. Bij nominaal bedrijf kunnen lekstromen > 3,5 mA optreden.

Voor het schakelen van de MOVIFIT®-aandrijvingen moeten magneetschakelaar-
contacten van gebruikscategorie AC-3 volgens IEC 158 worden gebruikt.

5.2.2 Aardlekschakelaar

Een conventionele aardlekschakelaar is niet als beveiligingsinrichting toegestaan.
Alleen aardlekschakelaars die geschikt zijn voor alle soorten stroom (activerings-
stroom 300 mA), zijn toegestaan als beveiliging. Bij een normale werking van de
MOVIFIT® kunnen lekstromen > 3,5 mA optreden.

SEW-EURODRIVE adviseert om geen aardlekschakelaars te gebruiken. Als de toe-
passing van een aardlekschakelaar (Fl) toch vereist is voor de directe of indirecte
aanraakbeveiliging, moet de volgende aanwijzing conform EN 61800-5-1 in acht
worden genomen:

A WAARSCHUWING!

Verkeerd type aardlekschakelaar geinstalleerd.
Dood of zwaar letsel.

MOVIFIT® kan een gelijkstroom in de aardleiding veroorzaken. Mocht er in het geval
van een directe of indirecte aanrakingsbeveiliging een aardlekschakelaar (Fl)
worden gebruikt, dan is aan de voedingszijde van de MOVIFIT® slechts een aard-
lekschakelaar (Fl) van het type B toegestaan.

5.2.3 Netmagneetschakelaar

Gebruik als netmagneetschakelaar alleen een magneetschakelaar van de gebruiks-
categorie AC-3 (EN 60947-4-1).
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5.2.4 Aanwijzingen voor PE-aansluiting en/of potentiaalvereffening

A GEVAAR!

Onjuiste aansluiting van PE.
Dood, zwaar letsel of materiéle schade door elektrische schokken.
* Het toegestane aanhaalmoment voor de wartel is 2,0 tot 2,4 Nm (18 tot 2,4 Ib.in).

* Let bij de PE-aansluiting op onderstaande aanwijzingen:

Niet-toegestane montage Advies: montage met vorkkabelschoen Montage met massieve aansluitdraad
Toegestaan voor alle doorsneden Toegestaan voor doorsneden tot
maximaal 2,5 mm?

M5

=

.40

323042443 323034251 323038347

[1] Vorkkabelschoen, geschikt voor M5-PE-schroeven

Bij een normale werking kunnen aardlekstromen = 3,5 mA optreden. Let op de volgende
aanwijzing om aan de vereisten van EN 61800-5-1 te voldoen:

* Leg een tweede PE-geleider met de doorsnede van de voedingskabel parallel aan
de aardleiding via aparte klemmen of gebruik een koperen aardleiding met een door-
snede van 10 mmZ.

5.2.5 Definitie PE, FE

* PE duidt op de netzijdige aardaansluiting. De PE-geleider in de netvoedingskabel
mag alleen aangesloten worden op de door "PE" gekenmerkte aansluitklemmen
(deze zijn ontworpen voor de maximaal toegestane doorsnede van de netvoedings-
kabel).

» FE duidt op aansluitingen voor "functionele aarde". De eventueel aanwezige aardka-
bels in de 24V-aansluitkabel kunnen hierop aangesloten worden. Let op: de netzij-
dige PE mag daar niet worden aangesloten! Deze aansluitingen zijn niet daarvoor
ontworpen - de elektrische veiligheid kan dus niet worden gegarandeerd!
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5.2.6 Betekenis van de 24V-spanningsniveaus

1) 24V _C =
elektronica- en
sensorvoeding

2)24V_S =
actorvoeding

3) 24V _O =
optievoeding

Aansluiting van de

MOVIFIT®-SC heeft in totaal drie verschillende 24V-potentiaalniveaus die elk gal-
vanisch van elkaar gescheiden zijn:

*+ 1)24V_C: C = Continuous
+ 2)24V_S: S = Switched
+ 3)24V_0O: O = Option

Deze kunnen, afhankelijk van de vereisten van de toepassing, gescheiden van buitenaf
gevoed of via de verdelerklem X29 onderling verbonden worden.

De MOVIFIT®-besturingseIektronica en de op de uitgangen van de sensorvoeding
V024 _1, VO24_Il en VO24_lll aangesloten sensoren worden vanuit 24V_C gevoed.
Deze voedingsspanning mag over het algemeen niet tijdens het bedrijf worden uitge-
schakeld, omdat de MOVIFIT® dan niet meer via de veldbus resp. het netwerk kan
worden aangesproken en de sensorsignalen niet meer kunnen worden verwerkt. Boven-
dien is er bij herinschakeling een bepaalde tijd nodig om het apparaat op te starten.

De digitale uitgangen DO.. en de daarop aangesloten actoren worden vanuit 24V_S
gevoed. Bovendien wordt de uitgang van de sensorvoeding VO24_|V eveneens vanuit
24V_S gevoed en de digitale ingangen DI12 — DI15 zijn op het referentiepotentiaal
0V24_S aangesloten (omdat deze anders dan de uitgangen op dezelfde aansluitingen
kunnen worden aangesloten). Deze voedingsspanning kan, afthankelijk van de toepas-
sing, tijdens het bedrijf worden uitgeschakeld om de actoren in de installatie gericht en
centraal te deactiveren.

De geintegreerde optiekaart en de daarop beschikbare sensor-/actor-interfaces worden
vanuit 24V_0O gevoed.

De 24V_O kan, afhankelijk van de toepassingssituatie, vanuit 24V_C of 24V_S (via
doorverbindingen op X29) of van buitenaf worden gevoed. Let er hierbij op dat de com-
plete optiekaart met de aangesloten sensoren en actoren bij het uitschakelen van de
spanning niet meer wordt gevoed. Dit leidt over het algemeen tot een foutmelding.

De beide spanningen 24V_C en 24V_S kunnen via klem X20 met een grote kabeldoor-

spanningen snede aangesloten en naar het volgende apparaat als "24V-energiebus" doorgelust
worden. De spanning 24V_0O moet op klem X29 worden aangesloten.
° AANWIJZING

1

Raadpleeg het hoofdstuk "Aansluitvoorbeelden energiebus" op pagina 70.
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Installatievoorschriften (alle uitvoeringen)

5.2.7 Stekerverbindingen

Alle stekerverbindingen van de MOVIFIT® worden in deze technische handleiding
kijkend naar de contactzijde weergegeven.

5.2.8 Beveiligingsinrichtingen

MOVIFIT®-aandrijvingen zijn voorzien van geintegreerde beveiligingsvoorzieningen
tegen overbelasting. Externe voorzieningen zijn niet nodig.

5.2.9 UL-conforme installatie

Gebruik alleen aansluitkabels met koperen aders die een temperatuurbereik van
75 °C hebben.

MOVIFIT®-SC is ontworpen voor de toepassing op elektriciteitsnetten die een max.
netstroom van AC 5000 A kunnen leveren, en een max. nominale spanning van
AC 500 V.

Als voorzekering voor de MOVIFIT®-SC dienen UL-conforme smeltveiligheden
gebruikt te worden waarvan de vermogensspecificaties niet groter zijn dan 25 A/600 V.

Voor de UL-conforme installatie mag alleen de EBOX, die op het ABOX-typeplaatje
vermeld staat, op de ABOX worden gemonteerd. De UL-certificering heeft uitsluitend
betrekking op de daar genoemde ABOX-EBOX-combinatie.

Voor de UL-conforme installatie is de belastbaarheid van vermogensklem X1 beperkt
tot een maximum van 25 A (som van de apparaatstroom en de doorgangsstroom
naar erachter geschakelde apparaten).

Voor de UL-conforme installatie is de maximale omgevingstemperatuur van de
MOVIFIT®-SC beperkt tot 40°C (met Phom-reductie: 3% l,om per K tot max. 60 °C).

De motorstarter MTS11A015 en MTS11A040 zijn geschikt voor groepsinstallatie.

5.2.10 Opstellingshoogten vanaf 1000 m boven zeeniveau

MOVIFIT® met netspanningen van 380 tot 500 V kan onder de volgende randvoorwaar-
den op hoogten van 1000 m tot maximaal 4000 m boven zeeniveau worden toegepast:

Het nominale continue vermogen wordt gereduceerd vanwege de verminderde
koeling boven 1000 m (zie hoofdstuk "Technische gegevens").

De lucht- en kruipwegen zijn vanaf 1000 m boven zeeniveau alleen geschikt voor
overspanningsklasse 2. Als voor de installatie overspanningklasse 3 noodzakelijk is,
moet door een extra externe overspanningsbeveiliging worden gewaarborgd dat
overspanningspieken tot 2,5 kV fase-fase en fase-aarde worden beperkt.

Als een veilige elektrische scheiding vereist is, moet deze bij hoogten vanaf 2000 m
boven zeeniveau buiten het apparaat worden gerealiseerd (veilige elektrische schei-
ding volgens EN 61800-5-1 of EN 60204).

Tot 2000 m boven zeeniveau is de toegestane nominale voedingsspanning 3 x
500 V. Deze spanning neemt per 100 m 6 V af tot maximaal 3 x 380 V op 4000 m
boven zeeniveau.
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Installatievoorschriften (alle uitvoeringen)

5.2.11 Bedradingstest

Na de bedradings-
test

Voordat de spanning voor het eerst wordt ingeschakeld, is de onderstaande bedradings-
test vereist om persoonlijk letsel en schade aan installaties en apparatuur door bedra-
dingsfouten te voorkomen.

Haal alle elektronica-eenheden (EBOX) los van de aansluiteenheden (ABOX).

Voer een isolatietest van de bedrading uit overeenkomstig de geldende nationale
normen.

Controleer de aarding.

Controleer de isolatie tussen de netvoedingskabel en de DC 24V-kabel.
Controleer de isolatie tussen de netvoedingskabel en de communicatiekabel.
Controleer de polariteit van de DC 24V-kabel.

Controleer de polariteit van de communicatiekabel.

Zorg voor potentiaalvereffening tussen de MOVIFIT®-apparaten.

Sluit alle elektronica-eenheden (EBOX) aan en schroef deze vast.
Dicht niet-gebruikte kabeldoorvoeringen en stekeraansluitingen af.
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Standaard-ABOX "MTA...-S02.-...-00"

5.3 Standaard-ABOX "MTA...-S02.-...-00"

5.3.1 Beschrijving

De volgende afbeelding laat de standaard-ABOX met klemmen en kabeldoorvoeringen
"MTA...-S02.-...-00" zien:

2 (3]

812547723
[1] Werkschakelaar (optie)

[2] PE-aansluiting
[3] Diagnosebus (RJ10) onder de schroefverbinding
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Standaard-ABOX "MTA...-S02.-...-00"

5.3.2 Varianten

Voor MOVIFIT®-SC (MTS) zijn de volgende varianten van de standaard-ABOX verkrijg-
baar:

+ MTA11A-503-S02.-...-00:
— optionele lastscheider

De volgende afbeelding laat de schroefverbindingen en stekerverbindingen van de stan-
daard-ABOX in relatie tot de veldbusinterface zien:

PROFIBUS MTA11A-503-S0.1-...-00
PROFINET MTA11A-503-S0.3-...-00
EtherNet/IP MTA11A-503-S0.3-...-00
Modbus/TCP MTA11A-503-S0.3-...-00

M25

M16

S|
*XXT@&\

=N

M16

DeviceNet MTA11A-503-S0.2-...-00
Micro-Style-
M25 Connector X11 ~ M16

l

] ]\ =
ssiosess:
O@(X*X*%Il
‘*XTO@K

*\‘Y\\

1022350091
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5.3.3 Aanvullende installatievoorschriften voor "MTA...-S02.-...-00"

Toegestane aansluitdoorsnede en stroombelastbaarheid van de klemmen

Klemgegevens X1/ X20 X8 /X9 X25/X30/X31/X35/X45/ | X29

X81 / X91
Aansluitdoorsnede 0,2 mm?2 — 6 mm? 0,08 mmZ2 — 4" mm? 0,08 mm?2 — 2,5") mm? 0,2 mm2 - 1,51 mm?2
(mm?)
Aansluitdoorsnede AWG 24 — AWG 10 AWG 28 - AWG 12" | AWG 28 — AWG 14" AWG 24 — AWG 16"
(AWG)
Stroombelastbaarheid X1:32A 20 A 10A 10A
(max. continue stroom) | X20: 16 A
Afstriplengte van de 13 mm — 15 mm 8 mm -9 mm 5 mm -6 mm 5 mm -6 mm
geleiders

1) Bij gebruik van adereindhulzen wordt de maximaal te gebruiken doorsnede een stap kleiner (bijvoorbeeld 2,5 mm?Z — 1,5 mm2).

Adereindhulzen Gebruik voor de klemmen X1, X20, X8 en X9 adereindhulzen zonder isolatiekraag
(DIN 46228 deel 1, materiaal E-CU).
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Activeren van de

klemmen
Klemmen X1, X20
Geleider aansluiten zonder schroevendraaier! Geleider aansluiten met schroevendraaier?

@adi

812407947

812406283

1) Eenaderige geleiders en flexibele geleiders met adereindhulzen kunnen tot minimaal twee doorsne-
destappen onder de nominale doorsnede direct worden vastgestoken (zonder gereedschap).

2) Als er onbehandelde flexibele geleiders worden aangesloten of kleine doorsneden die niet direct kunnen
worden vastgestoken, wordt de schroevendraaier stevig in de activeringsopening gestoken om de klem-

veer te openen.

Klemmen X8 / X81 / X9 / X91 / X29 / X45 | X25 / X30 / X31 / X35

2,

812404619
1) Bij deze klemmen wordt voor de aansluiting ongeacht het geleidertype altijd een schroevendraaier

gebruikt.
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Aansluiting van de Houd bij de installatie van de PROFIBUS altijd de volgende richtljnen van de
PROFIBUS-kabel PROFIBUS-gebruikersorganisatie aan (internet: www.profibus.com):

in de MOVIFIT® » "Richtlijnen voor de opbouw van PROFIBUS-DP/FMS", bestelnummer 2.111 (Duits)
of 2.112 (Engels);

» "Aanbevelingen voor de montage van PROFIBUS", bestelnummer 8.021 (Duits) of
8.022 (Engels).

De kabelafscherming van de PROFIBUS-kabel moet als volgt worden aangebracht:

812446219

AANWIJZINGEN

+ Houd er rekening mee dat de PROFIBUS-aansluitaders binnen in de MOVIFIT® zo
o kort mogelijk moeten worden gehouden en even lang moeten zijn voor zowel de
1 inkomende als de uitgaande bus.

» Als de EBOX (elektronica-eenheid) van de ABOX (aansluiteenheid) wordt verwij-

derd, wordt de PROFIBUS niet onderbroken.
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Standaard-ABOX "MTA...-S02.-...-00"

Aansluiting van de  + Voor de verbinding tussen MOVIFIT® en motor wordt geadviseerd de speciaal daar-
hybride kabels voor ontwikkelde, geprefabriceerde hybride SEW-kabels met een passend verwij-
derde buitenmantel te gebruiken, zie hoofdstuk "Hybride kabel" (— pag. 87).

» De buitenste afscherming van de hybride kabels moet via een geschikte EMC-kabel-
wartel verbonden worden met de metalen behuizing van het apparaat.

» De binnenste afscherming van de hybride kabels moet in de MOVIFIT®-ABOX via
een afschermingsplaat als volgt worden aangelegd:

812434571
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5.3.4 Klembezetting onafhankelijk van veldbus/optie

A GEVAAR!
De werkschakelaar scheidt alleen de geintegreerde motorschakelaar van het net. De
klemmen van de MOVIFIT® blijven onder spanning staan.
Dood of zeer zwaar letsel door elektrische schokken.
« Schakel de MOVIFIT® met een geschikt, extern veiligheidsrelais spanningsvrij en
wacht daarna ten minste een minuut voordat u de aansluitruimte opent.
o o B X29
x8—[5| [5| [7] _X81 oE@eEme
X gl L o ks
CUC e X45 X25
(4) 8 8 CD) 8 112[3]4
Y Y e O eleleeleleele] [V I
A 1 21 [5] [] _ X91 112|314|5(|7|2|3|4|5|6]|7]|8
X20 ) LY L L [ 1S3
O 0O O =Rooo 11[12[13[14[15| [11[1213|14[150161718] | [[_J[L ]
ololoo == = el OO0 OO0 Ny vivivviveve ey el slalals
X9-[s| |e] [7] (11X12X13Y14Y15X16) |o1|22]23124l25| |21 2212324 siela7lo8] | [T
| IO OO | [112118(14]15
O O O O 31/32|33/34/35| [31/32/33|34|35|36/37/38)| | Yy
11 2] (3] |4 O‘Ij;
X50
812531083
De in dit hoofdstuk weergegeven afbeeldingen van de klemmen zijn, afhankelijk van het
gebruikte veldbussysteem, verschillend. Het van de veldbus athankelijke bereik is
daarom gearceerd weergegeven en wordt in de volgende hoofdstukken beschreven.
812479499

Netvoedingsklem (energiebus)

Nr. Naam Functie

X1 1 PE Netaansluiting PE (IN)
2 L1 Netaansluiting fase L1 (IN)
3 L2 Netaansluiting fase L2 (IN)
4 L3 Netaansluiting fase L3 (IN)
1" PE Netaansluiting PE (OUT)
12 L1 Netaansluiting fase L1 (OUT)
13 L2 Netaansluiting fase L2 (OUT)
14 L3 Netaansluiting fase L3 (OUT)
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H 5 B X29
xX8—[z| [5| [ X&1 0006006
Xt X7l lo| |7 Seircir
O O O O [ [ [ | X45 X25
4
0 0§ Hu2Bdl eeieeeelele MU PN
14) 14 2 3l |4 X91 112|3|4|5|[1]|2|3|4|5|6|7|8
X20 UIUIUIUHC IO []s3
O O 0 kE==m TYGYIYaYEYEY (21814115 111 12]1311411516/17 18 0 L
olololel .. Fl B bzl (1zxs) UIJUIOI IJUCIOUIII, [[11218]7] 8
X5 6l [7 110a2X13)14X15 16} [21/22|23[24[25| [21]22]23[24]25/26[27(28] | [
i VOO UIOOUCIUU] | [l s
O O O 9 31(32|33|34(35| |31(32[33|34/35|36/37/38| | (I
E E E E @@@@@@ i | o o ) e e e e X35
1 2 3| |4 OI:]C
X50
812532747
24V-voedingsklem (24V-energiebus)
Nr. Naam Functie
X20 1 FE Functionele aarde (IN)
2 +24V_C +24V-voeding - continue spanning (IN)
3 0v24_C 0V24-referentiepotentiaal - continue spanning (IN)
4 FE Functionele aarde (IN)
5 +24V_S +24V-voeding - geschakeld (IN)
6 0v24_S 0V24-referentiepotentiaal - geschakeld (IN)
1" FE Functionele aarde (OUT)
12 +24V_C +24V-voeding - continue spanning (OUT)
13 0v24_C 0V24-referentiepotentiaal - continue spanning (OUT)
14 FE Functionele aarde (OUT)
15 +24V_S +24\V-voeding - geschakeld (OUT)
16 0v24_S 0V24-referentiepotentiaal - geschakeld (OUT)
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ST
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X1 . 5| [6] |7
X45 X25
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952027659
Aansluitklem motor (aansluiting via hybride kabel)
Nr. Naam Functie motor
X8 1 PE PE-aansluiting motor 1
2 U m Uitgang motor 1 fase U
3 V_M1 Uitgang motor 1 fase V
4 W_M1 Uitgang motor 1 fase W
5 15_M1 Aansluiting SEW-rem motor 1 klem 15 (blauw) 1
6 14_M1 Aansluiting SEW-rem motor 1 klem 14 (wit)
7 13_M1 Aansluiting SEW-rem motor 1 klem 13 (rood)
X81 1 TF+_M1 Aansluiting temperatuurvoeler TF/TH (+) motor 1
2 TF-_M1 Aansluiting temperatuurvoeler TF/TH (-) motor 1
3 DBO00 Binaire uitgang "Rem gelicht" motor 1 (schakelsignaal 24 V)
4 0v24_C 0V24-referentiepotentiaal voor remuitgang motor 1

Let op: bij bedrijf met slechts één motor moeten de klemmen X8 en X81 worden gebruikt. De klemmen X9 en X91
mogen dan niet aangesloten zijn.

X9 1 PE PE-aansluiting motor 2
2 U_M2 Uitgang motor 2 fase U
3 V_M2 Uitgang motor 2 fase V
4 W_M2 Uitgang motor 2 fase W
5 15_M2 Aansluiting SEW-rem motor 2 klem 15 (blauw) 2
6 14_M2 Aansluiting SEW-rem motor 2 klem 14 (wit)
7 13_M2 Aansluiting SEW-rem motor 2 klem 13 (rood)
X91 1 TF+_M2 Aansluiting temperatuurvoeler TF/TH (+) motor 2
2 TF-_M2 Aansluiting temperatuurvoeler TF/TH (-) motor 2
3 DBO1 Binaire uitgang "Rem gelicht" motor 2 (schakelsignaal 24 V)
4 0v24_C 0V24-referentiepotentiaal voor remuitgang motor 2

A GCEVAAR!

Als de binaire uitgang DB0O resp. DBO1 voor de aansturing van de rem wordt gebruikt,
mogen de parameters van de functionaliteit van de binaire uitgangen niet worden gewijzigd.

Dood of zeer zwaar letsel.

» Controleer de instelling van de parameters, voordat u de binaire uitgang voor de
aansturing van de rem gebruikt!
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812536075

Verdelerklem 24V (voor de verdeling van de voedingsspanning(en) naar de optiekaart)

Nr. Naam Functie
X29 1 +24V_C | +24V-voeding - continue spanning (doorverbonden met X20/2)
2 0V24_C | 0V24-referentiepotentiaal - continue spanning (doorverbonden met X20/3)
3 +24V_S | +24V-voeding - geschakeld (doorverbonden met X20/5)
4 0V24_S | 0V24-referentiepotentiaal - geschakeld (doorverbonden met X20/6)
5 res. gereserveerd
6 res. gereserveerd
7 +24V_0O | +24V-voeding voor optiekaart, voeding
8 0V24_O | 0V24-referentiepotentiaal voor optiekaart, voeding

1" +24V_C | +24V-voeding - continue spanning (doorverbonden met X20/2)
12 0V24_C | 0V24-referentiepotentiaal - continue spanning (doorverbonden met X20/3)
13 +24V_S | +24V-voeding - geschakeld (doorverbonden met X20/5)
14 0V24_S | 0V24-referentiepotentiaal - geschakeld (doorverbonden met X20/6)
15 res. gereserveerd
16 res. gereserveerd
17 +24V_0O | +24V-voeding voor optiekaart, voeding
18 0V24_O | 0V24-referentiepotentiaal voor optiekaart, voeding
AANWIJZINGEN
» De hier weergegeven klembezetting "X29" is geldig vanaf status 11 van de bedra-
dingsprintplaat. Neem contact op met SEW-EURODRIVE als u een bedradings-
printplaat met een andere status gebruikt.
°® + De status van de bedradingsprintplaat wordt vermeld in het eerste statusveld van
1 het ABOX-typeplaatje:

Status: %11 - 10 - 10 10 - --
status van de bedradingsprintplaat
* In het hoofdstuk "Voorbeeld ABOX-typesleutel" vindt u een voorbeeld van een type-
plaatje.
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1/0-klem (aansluiting sensoren + actoren)

Nr. Functieniveau "System" met PROFIBUS
Functieniveau "Technology" met PROFIBUS, DeviceNet,
PROFINET, EtherNet/IP of Modbus/TCP
Functieniveau "Classic" met PROFINET Functieniveau "Classic" met PROFIBUS of DeviceNet
Naam Functie Naam Functie
X25 1 | DIOO Binaire ingang DIO0 (schakelsignaal) DI00 Binaire ingang DI0O0 (schakelsignaal)
DI02 Binaire ingang DI02 (schakelsignaal) DI01 Binaire ingang DI01 (schakelsignaal)
DI04 Binaire ingang DI04 (schakelsignaal) D102 Binaire ingang DI02 (schakelsignaal)
Aansluiting encoder 1, kanaal A
4 | DIO6 Binaire ingang DI06 (schakelsignaal) DI03 Binaire ingang DI03 (schakelsignaal)
Aansluiting encoder 2, kanaal A
5 | DIO8 Binaire ingang DI08 (schakelsignaal) DI04 Binaire ingang DI04 (schakelsignaal)
Aansluiting encoder 3, kanaal A
DI10 Binaire ingang D110 (schakelsignaal) DI05 Binaire ingang DI05 (schakelsignaal)
DI12 /D000 | Binaire ingang DI12 resp. binaire uitgang DI06 / DO0O0 | Binaire ingang DIO6 resp. binaire uitgang
DOO0O0 (schakelsignaal) DOO0O0 (schakelsignaal)
8 | DI14/DO002 | Binaire ingang DI14 resp. binaire uitgang DIO7 / DO01 | Binaire ingang DIO7 resp. binaire uitgang
DOO02 (schakelsignaal) DOO01 (schakelsignaal)
11 | DIO1 Binaire ingang DI01 (schakelsignaal) In combinatie met functieniveau "Classic"
o o . (PROFIBUS of DeviceNet) zijn de klemmen
12 | DIO3 Binaire ingang DI03 (schakelsignaal) X25/11 tot X25/18 gereserveerd!
13 | DIO5S Binaire ingang DI05 (schakelsignaal)
Aansluiting encoder 1, kanaal B
14 | DIO7 Binaire ingang DI07 (schakelsignaal)
Aansluiting encoder 2, kanaal B
15 | DIO9 Binaire ingang DI09 (schakelsignaal)
Aansluiting encoder 3, kanaal B
16 | DI11 Binaire ingang D111 (schakelsignaal)
17 | DI13 /D001 Binaire ingang DI13 resp. binaire uitgang
DOO01 (schakelsignaal)
18 | DI15/D0O03 | Binaire ingang DI15 resp. binaire uitgang
DOO03 (schakelsignaal)
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Elektrische installatie
Standaard-ABOX "MTA...-S02.-...-00"

N
5 H B X29 N
xs—- [ Bl X81 [eEeaed
Xt bl S e
{1 o | X45
4 CD) 8 8 % 112[3[4
i e O s B olelelelelelole] (ML U
41 21 (3] 4] _X91 112]3|4|5 8
X20 IO U ]s3
O O U E=== 11[12[1314[15 (1 I L
Sl O [0 G2EE EEXXEX6) O U YylslelY
©|©|©|0| ya_H H H ===
X9l 6l [7 (1112)13Y14)15(16) |21 |22[23}24]25 28| | U]
| U] ) | [11112/13]14/15
O O 9O 9 31/32|33/34/35 38| | [———
' o o
SEC RS s olololelole] ER—RE| FRR=EREH X35
1 |2| [3] |4 J:]C
X50
812537739

1/0-klem (aansluiting sensoren + actoren)

50

Nr. Functieniveau "System" met PROFIBUS
Functieniveau "Technology" met PROFIBUS, DeviceNet,
PROFINET, EtherNet/IP of Modbus/TCP
Functieniveau "Classic" met PROFINET Functieniveau "Classic" met PROFIBUS of DeviceNet
Naam Functie Functie
X25 | 21 | VO24-I +24V-sensorvoeding groep | (DIOO - DI03), +24V-sensorvoeding groep | (DIOO - DI0O1),
uit +24V_C uit +24V_C
22 | VO24-| +24V-sensorvoeding groep | (DIOO - DI03), +24V-sensorvoeding groep | (DIOO - DIO1),
uit +24V_C uit +24V_C
23 | VO24-II +24V-sensorvoeding groep Il (DI04 - DIO7), +24\V-sensorvoeding groep Il (DI02 - DI03),
uit +24V_C uit +24V_C
24 | VO24-Il +24V-sensorvoeding groep Il (DI04 - DIO7), +24\V-sensorvoeding groep Il (DIO2 - DI03),
uit +24V_C uit +24V_C
25 | VO24-1ll | +24V-sensorvoeding groep Ill (DIO8 - DI11), +24V-sensorvoeding groep Il (DI04 - DI05),
uit +24V_C uit +24V_C
26 | VO24-lll | +24V-sensorvoeding groep Ill (DIO8 - DI11), +24V-sensorvoeding groep Il (DI04 - DI05),
uit +24V_C uit +24V_C
27 | VO24-IV | +24V-sensorvoeding groep IV (DI12 - DI15), +24V-sensorvoeding groep IV (DI06 - DIO7),
uit +24V_S uit +24V_S
28 | VO24-IV | +24V-sensorvoeding groep IV (DI12 - DI15), +24V-sensorvoeding groep IV (DIO6 - DI07),
uit +24V_S uit +24V_S
31 | 0V24_C | OV24-referentiepotentiaal voor sensoren
32  0V24_C | OV24-referentiepotentiaal voor sensoren
33 | 0V24_C | O0V24-referentiepotentiaal voor sensoren
34 | 0V24_C | OV24-referentiepotentiaal voor sensoren
35 | 0V24_C | OV24-referentiepotentiaal voor sensoren
36 0V24_C | 0V24-referentiepotentiaal voor sensoren
37 0V24_S | O0V24-referentiepotentiaal voor actoren resp. sensoren groep |V
38 | 0V24_S | OV24-referentiepotentiaal voor actoren resp. sensoren groep IV
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Standaard-ABOX "MTA...-S02.-...-00"

Elektrische installatie

H B H X29
xX8—[z| [5| [ X&1 NBDEEXE)
xt 3870l ol 7 Seircir
O O O O | | | X45 X25
JE B B [Uul2sil Sekeeelll MU OUUUUUIOL
14) 14 2 3l |4 X91 112(3[4|5||7(2|3|2|5|6|7|8
X20 10
O O @ ) !=!!==!!mm ==! Y~ P~ 11[12(13[14[15]| |1112|13[|14[1516[17[18
O O O [1[2[3]4] (AA2A3A4A5 N6
oloelelo H H E >11<\ﬁ\2</?§14>1\§>1§ ) L L L O
X9 5 6 i NAATZASA1AKI0N16)  [21[22]23[24|25] [21[22]23[24(25[26|27(28
' U I
O 9 O 9 31|32|33|34/35| [31|32/33(34/35|36|37/38
E E E E EIENEIE)@©)[©)] | =!ima! ]l mm] § il ] ] |
1 2 & 4
X50
812539403
SBus-klem (CAN)
Nr. Naam Functie
x35" 1 CAN_GND 0V-referentiepotentiaal voor SBus (CAN)
2 CAN_H SBus CAN_H - inkomend
3 CAN_L SBus CAN_L - inkomend
4 +24V_C_PS +24V-voeding - continue spanning voor randapparatuur
5 0v24 C 0V24V-referentiepotentiaal - continue spanning voor randapparatuur
(doorverbonden met X20/3)
1" CAN_GND OV-referentiepotentiaal voor SBus (CAN)
12 CAN_H SBus CAN_H - uitgaand
13 CAN_L SBus CAN_L - uitgaand
14 +24V_C_PS +24V-voeding - continue spanning voor randapparatuur
15 0v24 C 0V24V-referentiepotentiaal - continue spanning voor randapparatuur
doorverbonden met X20/3
(

1) De klemmen X35 kunnen alleen worden gebruikt in combinatie met het functieniveau "Technology" of "System".

Diagnose (RJ10-bus)

Nr. Naam Functie
X50 1 +5V 5V-voeding
2 RS+ Diagnose-interface RS485
3 RS- Diagnose-interface RS485
4 ov5 0V-referentiepotentiaal voor RS485
1 2 3 4
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Standaard-ABOX "MTA...-S02.-...-00"

5.3.5 Optie-afhankelijke klembezetting
1/0-Klemme X45

5 5 H X29 W
xt_ X ol [ (SERERRES
omememel==== %25
%%%E 0 0 QB (Gsleleleeee ULV
OInEaEoEnER L 2|3|a|5|6|7]8
X20 U s3
][
ololele % % % 12134 QQQ‘l@Q JUUUUUU Yls[x1|¥
X9-[5| [6] [7 (11X12)13(1415)16) 22[23[24|25026[27128| | [T
| UUUUUUU 11112|13|14]15
CD) CD) CDD CDD 32/33|34/35|36/37(38| | U1
nlAEoEn ©|0|©©0|® e A J:L: X35
X50
812541067
1/0-klem
Nr. Naam Functie
X45 1 res. gereserveerd
2 res. gereserveerd
3 res. gereserveerd
4 res. gereserveerd
5 res. gereserveerd
1" res. gereserveerd
12 res. gereserveerd
13 res. gereserveerd
14 res. gereserveerd
15 res. gereserveerd
21 res. gereserveerd
22 res. gereserveerd
23 res. gereserveerd
24 res. gereserveerd
25 res. gereserveerd
31 res. gereserveerd
32 res. gereserveerd
33 res. gereserveerd
34 res. gereserveerd
35 res. gereserveerd

Technische handleiding — MOVIFIT®-SC




Elektrische installatie

Standaard-ABOX "MTA...-S02.-...-00"

5.3.6 Veldbusafhankelijke klem-/pinbezetting

Klembezetting PROFIBUS

o o B X29 S0
x8—[5| [5| [7] _X81 0000606 00, 203 [ [*
- T A L o a5 o5 ] st
g 8 CD) 8 CD) |1||2||3||
i O s s O e elelelelelolole] [V UUILIUIUIUIUIN | ik
41 2] 3] [a] %91 11213]4|5((112|3|4|5|6|7 8] | [112[3]1x31
Tmems T bt (e | oo
e r /\/\/‘\ /‘\/\
ooool .. B B [0 ze frragsfafstey UL UUIUUIJUIOY) ([1]213]4]s
X951 (6l [7 (11X12)13X14)15X16) |21[22[23[24[25| [21|22|23[24|25/26[27[28| | [
' U UIOIUTOR I | 012143144145
O O 9 O 31(32|33|34(35| |31(32/33[34/35|36/37/38| | Iy
E E E E @@@@@@ i | o ) e e e X35
1 2 3 4 U
X50
812542731
PROFIBUS-klem
Nr. Naam Functie
X30 1 A_IN PROFIBUS kabel A - inkomend
2 B_IN PROFIBUS kabel B - inkomend
3 0V5_PB 0V5-referentiepotentiaal voor PROFIBUS (alleen voor meetdoeleinden!)
X31 1 A_OUT PROFIBUS kabel A - uitgaand
2 B_OUT PROFIBUS kabel B - uitgaand
3 +5V_PB +5V-uitgang PROFIBUS (alleen voor meetdoeleinden!)
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Standaard-ABOX "MTA...-S02.-...-00"

Pinbezetting EtherNet/IP, PROFINET 10, Modbus/TCP

O O O
O O O X29 X30
X8—(5| [6| [7] _X81  (iysxaxsye o8
o T L T enEE ] x31
O O O O [ | | | [} X45 X25 (::|
112|134
Of=iy=iy=iys sleleleleielele] [T MU
A1 2 5| [] X1 112131415|17151314151617]8] | g3
Tmems el Y Y L S A [ v e
e mmm m/—\

01610/0] yo_ B M UBESE) ULV DUUUUCIY | {128 418
X9-[5| [6] [7 (11X12)13)1415)16) [21|22[23[24[25] [21|22[23[24|25[26[27]28| | [
| UOUIUD DUUUUIUUL] | |21,
O 9 O 9 31|32|33|3435| |31|32|33|34/35(36/37(38| | (UL
E E E E OE)E)[©)(@] (@) ! sl ! f ] ] ] ] X35
1 2 8 4 J:Ic

X50
812544395
EtherNet/IP-, PROFINET-, Modbus/TCP-aansluiting (RJ45-bus)
Nr. Naam Functie
X30 1 TX+ Transmit-kabel Port1 positief Ethernet Port1
2 TX- Transmit-kabel Port1 negatief
3 RX+ Receive-kabel Port1 positief
4 res. Op afleiding van 75 ohm
5 res. Op afleiding van 75 ohm
6 RX- Receive-kabel Port1 negatief
7 res. Op afleiding van 75 ohm
8 res. Op afleiding van 75 ohm
1 TX+ Transmit-kabel Port2 positief Ethernet Port2
2 TX- Transmit-kabel Port2 negatief
3 RX+ Receive-kabel Port2 positief
4 res. Op afleiding van 75 ohm
5 res. Op afleiding van 75 ohm
6 RX- Receive-kabel Port2 negatief
7 res. Op afleiding van 75 ohm
8 res. Op afleiding van 75 ohm
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Standaard-ABOX "MTA...-S02.-...-00"

Klem-/pinbezetting DeviceNet

8 8 8 X29 s2[ ]
X8—[z| [ [7] X&1 0006600 X
O O O O i o | ] X45 X25 3 ]
4
0 0 Y HU2BE4 eeeleleles MUV UUUUUIUUT] | Goo
OInEAEDENER.CL 112131415|1112]314]516]7]8
OO e R T M e e i
i | - /\/\/\ m/\
olelolo| . P F B bkzsiel B ppoasd UL UIJUIUUUIUL [l 4k
X5 6l [7 (11X12)13(14)15X16) [21|22[23[24[25| [21|22|23]24|25/26]27|28 )]
' VUL Y 415
O O O O 31/32|33(34/35| [31/32/33(34|35(3637,38| | [
E E E E @@@@@@ i | ) e e e e o X35
1 2 3 4 -
P
X50
Micro-Style-Connector @
X11 SI ‘r
L
812546059
DeviceNet
Pin-nr. X11 | X30 A Naam Functie ‘ Aderkleur
Micro-Style- 1 3 DRAIN Potentiaalvereffening Blauw
fs‘::::ac;‘r’; 2 5 | V+ DeviceNet +24V-voeding Grijs
codering) 3 1 V- DeviceNet referentiepotentiaal 0V24 Bruin
4 4 CAND_H CAN_H-datakabel Zwart
5 2 CAND_L CAN_L-datakabel Wit
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Elektrische installatie
Hybride ABOX "MTA...-S42.-...-00"

5.4 Hybride ABOX "MTA...-S42.-...-00"

AANWIJZING

» De hybride ABOX is gebaseerd op de standaard-ABOX "MTA...-S02.-...-00". Hier-
onder worden daarom alleen de extra stekerverbindingen in vergelijking met de
[ standaard-ABOX beschreven.

1 + Raadpleeg het hoofdstuk "Standaard-ABOX "MTA...-S02.-...-00" " (— pag. 39) voor
de beschrijving van de klemmen.

+ De klemmenstrook X25 is bezet door de beschreven stekerverbindingen en kan
daarom niet meer door de klant worden gebruikt.

5.4.1 Beschrijving

De volgende afbeelding laat de hybride ABOX met M12-stekerverbindingen voor de
aansluiting van digitale 1/0's zien:

(1] (2 (3] [4]

915287947

[11 Werkschakelaar (optie)

[2] PE-aansluiting

[3] M12-stekerverbinding voor I/O's

[4] Diagnosebus (RJ10) onder de schroefverbinding
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Elektrische installatie
Hybride ABOX "MTA...-S42.-...-00"

Y-adapter

Gebruik voor de aansluiting van twee sensoren/actoren op een M12-stekerverbinding
een Y-adapter met verlengstuk.

De Y-adapter is bij verschillende fabrikanten verkrijgbaar:

Fabrikant: Escha
Type: WAS4-0,3-2FKM3/..

915294347

Fabrikant: Binder
Type: 79 5200 ..

1180380683

Fabrikant: Phoenix Contact
Type: SAC-3P-Y-2XFS SCO/.../...
De mantel van de kabels is

van PVC. Let op een
geschikte UV-bescherming.

1180375179

Fabrikant: Murr
Type: 7000-40721-..

1180386571
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5.4.2

Elektrische installatie
Hybride ABOX "MTA...-S42.-...-00"

Varianten

Voor MOVIFIT®-SC (MTS) zijn de volgende varianten van de hybride ABOX verkrijg-
baar:

+ MTA11A-503-S42.-...-00:
— optionele lastscheider

De volgende afbeelding laat de schroefverbindingen en stekerverbindingen van de
hybride ABOX zien:

PROFIBUS MTA11A-503-S4.1-...-00
PROFINET MTA11A-503-S4.3-...-00
EtherNet/IP  MTA11A-503-S4.3-...-00
Modbus/TCP MTA11A-503-S4.3-...-00

M25 M16

l l

OQQQ QOQO N
g 1 Oee
| @O@@(}@ ” M12, standaard gecodeerd, female

M12, standaard gecodeerd, female
:{b :{b =) (== j

=N

915317771
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Elektrische installatie
Hybride ABOX "MTA...-S42.-...-00"

5.4.3 Aansluitgegevens 1/O's (X21 — X28)

1/0's
12 DI + 4 DI/O Pin |X21 X22 X23 X24
(aansluiting (aansluiting
encoder 1) encoder 2)
M12-stekerverbinding, |1 VO24-| VO24-| VO24-II VO24-II
standaardcodering, 3 pjo1 DI03 DI05 DIO7
female Encoderkanaal B Encoderkanaal B
2 3 ov24 C 0v24 C ovz24 C ov24 C
4 DIOO DI02 DI04 DI06
f Encoderkanaal A Encoderkanaal A
1
THE %\ 5 n.c. n.c. n.c. n.c.
& 73 Pin |X25 X26 X27 X28
Zj (aansluiting
4 5 encoder 3)
1 VO24-Ill VO24-IlI VO24-IV VO24-IV
2 DI09 DI11 DI13/DO01 DI15/DO03
Encoderkanaal B
3 ov24 C 0v24 C 0v24_Ss ov24_s
4 DI08 DI10 DI12/DO00 DI14/DO02
Encoderkanaal A
5 n.c. n.c. n.c. n.c.
6 DI + 2 DI/O Pin |X21 X22 X23 X24
M12-stekerverbinding, |1 VO24-I VO24-| VO24-II VO24-I|
standaardcodering, 2 res. res. res. res.
female
3 ov24 C ov24 C ov24 C ov24 C
2 4 DI0O DI01 DI02 DI03
5 n.c. n.c. n.c. n.c.
1 f \ Pin |X25 X26 X27 X28
%\ 3 1 VO24-Ill VO24-IlI VO24-IV VO24-IvV
A/ 2 res. res. res. res.
~
4 5 3 ov24 C ov24 C ov24_s 0ov24_s
4 DI04 DI05 DI06/DO00 DI07/DO01
5 n.c. n.c. n.c. n.c.
4 DI Pin |X21 X22 X23 - X28
M12-stekerverbinding, |1 V024 V024 res.
standaardcodering, 2 DI101 DI103 res
female :
3 ov24 C ov24 C res.
2 4 DI100 DI102 res.
/‘ 5 n.c. n.c. res.
1 \/_ (e\
&
4 5
MOVIFIT®-uitvoeringen met 12 DI + 4 DI/O
12 DI + Functieniveau Veldbus
4 DI/O  Technology of System Alle
Classic PROFINET, EtherNet/IP, Modbus/TCP
6 DI + MOVIFIT®-uitvoeringen met 6 DI + 2 DI/O
2 DI/O Functieniveau Veldbus
Classic PROFIBUS of DeviceNet
MOVIFIT®-uitvoeringen met 4 DI
4 DI Functieniveau Veldbus
Zonder SBus-slave
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Elektrische installatie
Hybride ABOX "MTA...-S52.-...-00"

5.5 Hybride ABOX "MTA...-S52.-...-00"

AANWIJZING

* De hybride ABOX is gebaseerd op de standaard-ABOX "MTA...-S02.-...-00". Hier-
onder worden daarom alleen de extra stekerverbindingen in vergelijking met de
[ standaard-ABOX beschreven.

1 * Raadpleeg het hoofdstuk "Standaard-ABOX "MTA...-S02.-...-00"" (— pag. 39) voor
de beschrijving van de klemmen.

* De klemmenstrook X25 alsmede X30 en X31 zijn bezet door de beschreven steker-
verbindingen en kunnen daarom niet meer door de klant worden gebruikt.

5.5.1 Beschrijving

De volgende afbeelding laat de hybride ABOX met M12-stekerverbindingen voor de
aansluiting van I/O's en de bus zien:

11 (2 (3] [4] (3]
934768139

[1]1 Werkschakelaar (optie)

[2] PE-aansluiting

[3] M12-stekerverbinding voor I/O's

[4] Diagnosebus (RJ10) onder de schroefverbinding
[5] M12-stekerverbinding voor de veldbusaansluiting
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Elektrische installatie
Hybride ABOX "MTA...-S52.-...-00"

Y-adapter

Gebruik voor de aansluiting van twee sensoren/actoren op een M12-stekerverbinding
een Y-adapter met verlengstuk.

De Y-adapter is bij verschillende fabrikanten verkrijgbaar:

Fabrikant: Escha
Type: WAS4-0,3-2FKM3/..

915294347

Fabrikant: Binder
Type: 79 5200 ..

1180380683

Fabrikant: Phoenix Contact
Type: SAC-3P-Y-2XFS SCO/.../...
De mantel van de kabels is

van PVC. Let op een
geschikte UV-bescherming.

1180375179

Fabrikant: Murr
Type: 7000-40721-..

1180386571
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Elektrische installatie
Hybride ABOX "MTA...-S52.-...-00"

5.5.2 Varianten

Voor MOVIFIT®-SC (MTS) zijn de volgende varianten van de hybride ABOX verkrijg-
baar:

+ MTA11A-503-S52.-...-00:
— optionele lastscheider

De volgende afbeelding laat de schroefverbindingen en stekerverbindingen van de
hybride ABOX in relatie tot de veldbusinterface zien:

PROFIBUS MTA11A-503-S5.1-...-00 M12, B-gecodeerd,
male/female

s M16
=~ Aﬂ
@/@@ & @@@_
OO
@ | @O@M M12, standaard gecodeerd, female

M12, standaard gecodeerd, female

M16

M20

PROFINET  MTA11A-503-S5.3-...-00
EtherNet/IP  MTA11A-503-S5.3-...-00 M12, B-gecodeerd
Modbus/TCP  MTA11A-503-S5.3-...-00 female ’

M25 M16

QQQ 55 Q“@o
e E G X
M20 ” @ | @Q@.@-@«@ ” M12, standaard gecodeerd, female

M16 M12, standaard gecodeerd, female

M20

DeviceNet ~ MTA11A-503-S5.2-...-00 Micro-Style-

Connector X11
M25

J—
@/@()Qoooo N
= e MG
@ |@O‘@‘@@f@ ” M12, standaard gecodeerd, female

) %@$j M12, standaard gecodeerd, female

=Nl

M16

M20

915682827
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Hybride ABOX "MTA...-S52.-...-00"

5.5.3 Aansluitgegevens veldbusinterface (X11/X12)

PROFIBUS
X11 (PROFIBUS IN) Pin | Bezetting X12 (PROFIBUS OUT) @ Pin | Bezetting
M12-stekerverbinding, | 1 n.c. M12-stekerverbinding, 1 +5V_PB
B-codering, male B-codering, female
2 A_IN 2 A_OUT
1 3 n.c. 2 3 0v5_PB
4 B_IN 4 B_OUT
2 /i/ - 1 ﬁ -
T\X\l 5 nc K%\ 5 | nc.
4 3
5 4 5
Ethernet (PROFINET, EtherNet/IP of Modbus/TCP)
X11 (Port1) Pin A Bezetting X12 (Port2) Pin | Bezetting
M12-stekerverbinding, | 1 TX+ M12-stekerverbinding, 1 TX+
D-codering, female 2 RX+ D-codering, female 2 RX+
2 3 TX- 2 3 TX-
4 RX- 4 RX-
1 ﬁé 1 5%/
&/}3 &/J\S
4 4
DeviceNet
X11 Pin | Bezetting
Micro-Style-Connector | 1 DRAIN
standaardcodering, male
2 V+
1 3 V-
4 CAND_H
2 /7 .
Thve 5 | CAND_L
.\
3 5
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Elektrische installatie
Hybride ABOX "MTA...-S52.-...-00"

5.5.4 Aansluitgegevens 1/O's (X21 — X28)

1/0's
12Dl +4DI/O Pin x21 X22 X23 X24
(aansluiting (aansluiting
encoder 1) encoder 2)
M12-stekerverbinding, |1 VO24-I| VO24-I VO24-I VO24-11
standaardcodering, 3 pjo1 DI03 DI05 DIO7
female Encoderkanaal B Encoderkanaal B
) 3 ov24cC 0v24 C 0v24_C 0V24 C
4 DIOO D102 DI04 DI06

1@\ Encoderkanaal A Encoderkanaal A
5 n.c. n.c. n.c. n.c.
&/%\73 Pin |X25 X26 X27 X28

(aansluiting
4 5 encoder 3)
1 VO24-Ill VO24-IlI VO24-IV VO24-IV
2 DI09 DI11 DI13/DO01 DI15/DO03
Encoderkanaal B
3 ov24 C 0v24 C 0v24_Ss ov24_s
4 DI08 DI10 DI12/DO00 DI14/DO02
Encoderkanaal A
5 n.c. n.c. n.c. n.c.
6 DI + 2 DI/O Pin |X21 X22 X23 X24
M12-stekerverbinding, |1 VO24-I VO24-| VO24-II VO24-I|
standafe;ﬁg(l):ering, 2 res. res. res. res.
3 ov24 C ov24 C ov24 C ov24 C
2 4 DI0O DI01 DI02 DI03
/‘ 5 n.c. n.c. n.c. n.c.
1 ( i\ Pin |X25 X26 X27 X28
%\ 3 1 VO24-Ill VO24-IlI VO24-IV VO24-IvV
A/ 2 res. res. res. res.
~
4 5 3 ov24 C ov24 C ov24_s 0ov24_s
4 DI04 DI05 DI06/DO00 DI07/DO01
5 n.c. n.c. n.c. n.c.
4 DI Pin |X21 X22 X23 - X28
M12-stekerverbinding, |1 V024 V024 res.
standaardcodering, 2 DI101 DI103 res.
female
3 ov24 C ov24 C res.
4 DI100 DI102 res.
5 n.c. n.c. res.

W

@

MOVIFIT®-uitvoeringen met 12 DI + 4 DI/O

12 DI + Functieniveau Veldbus
4 DI/O  Technology of System Alle
Classic PROFINET, EtherNet/IP, Modbus/TCP
6 DI + MOVIFIT®-uitvoeringen met 6 DI + 2 DI/O
2 DI/O Functieniveau Veldbus
Classic PROFIBUS of DeviceNet
MOVIFIT®-uitvoeringen met 4 DI
4 DI Functieniveau Veldbus
Zonder SBus-slave
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5.6 Hybride ABOX "MTA...-S62.-...-00"

AANWIJZING

* De hybride ABOX is gebaseerd op de standaard-ABOX "MTA...-S02.-...-00". Hier-
onder worden daarom alleen de extra stekerverbindingen in vergelijking met de
[ ] ABOX met klemmen en kabeldoorvoeringen beschreven.

1 * Raadpleeg het hoofdstuk "Standaard-ABOX "MTA...-S02.-...-00"" (— pag. 39) voor
de beschrijving van de klemmen.

* De klemmenstrook X25 alsmede X30 en X31 zijn bezet door de beschreven steker-
verbindingen en kunnen daarom niet meer door de klant worden gebruikt.

5.6.1 Beschrijving

De volgende afbeelding laat de hybride ABOX met M12-stekerverbindingen voor de

aansluiting van I/O's en de stekerverbinding push-pull RJ45 voor de ethernetaansluiting
zien:

11 [21 [3] [4] [5]

915673995

[11 Werkschakelaar (optie)

[2] PE-aansluiting

[3] M12-stekerverbinding voor I/O's

[4] Diagnosebus (RJ10) onder de schroefverbinding

[5] Stekerverbinding push-pull RJ45 voor de ethernetaansluiting

VOORZICHTIG!

Push-pull-RJ45-bussen mogen alleen met de geschikte push-pull-RJ45-contrasteker
conform IEC PAS 61076-3-117 gebruikt worden. De gangbare RJ45-patchkabels
zonder push-pull-stekerbehuizing klikken bij het insteken niet vast. Deze kunnen de bus
beschadigen en zijn daarom niet geschikt.

Afsluitstop, optioneel

Type Afbeelding Inhoud Artikelnummer
Ethernet-afsluitstop 10 stuks 1822 370 2
voor push-pull-RJ45-bus 30 stuks 1822 371 0
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Y-adapter Gebruik voor de aansluiting van twee sensoren/actoren op een M12-stekerverbinding
een Y-adapter met verlengstuk.

De Y-adapter is bij verschillende fabrikanten verkrijgbaar:

Fabrikant: Escha
Type: WAS4-0,3-2FKM3/..

915294347

Fabrikant: Binder
Type: 79 5200 ..

1180380683

Fabrikant: Phoenix Contact
Type: SAC-3P-Y-2XFS SCO/.../...
De mantel van de kabels is

van PVC. Let op een
geschikte UV-bescherming.

1180375179

Fabrikant: Murr
Type: 7000-40721-..

1180386571
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5.6.2 Varianten

Voor MOVIFIT®-SC (MTS) zijn de volgende varianten van de hybride ABOX verkrijg-
baar:

+ MTA11A-503-S62.-...-00:
— optionele lastscheider

De volgende afbeelding laat de schroefverbindingen en stekerverbindingen van de
hybride ABOX zien:

PROFINET MTA11A-503-S6.3-...-00
EtherNet/IP MTA11A-503-56.3-...-00

Push-pull
M TCP -503-S6.3-...-
odbus/TCP MTA11A-503-S6.3-...-00 RJ45

M25 ‘ M16

\
QQQQQ‘ ‘Jo
o eeae
B |@O@@@@ I M12, standaard gecodeerd, female

j M12, standaard gecodeerd, female

R

M16

934776075
5.6.3 Aansluitgegevens veldbusinterface (X11/ X12)
Ethernet (PROFINET, EtherNet/IP of Modbus/TCP)

X11 (Port1) Pin A Bezetting X12 (Port2) Pin | Bezetting
Push-pull RJ4_15- 1 TX+ Push-pull RJ4_5-steker- 1 TX+
stekerverbinding 2 - verbinding 2 -

( \ 3 RX+ ( ) 3 RX+
4 res. 4 res.
8 jﬂ;gﬁm 15 res. "“ 5 | res.
\ N 5 6 RX- 6 RX-

7 2
6 5 4 3 7 res. 7 res.
8 res. 8 res.

VOORZICHTIG!

Push-pull-RJ45-bussen mogen alleen met de geschikte push-pull-RJ45-contrasteker

conform IEC PAS 61076-3-117 gebruikt worden. De gangbare RJ45-patchkabels

zonder push-pull-stekerbehuizing klikken bij het insteken niet vast. Deze kunnen de bus
) | beschadigen en zijn daarom niet geschikt.
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5.6.4 Aansluitgegevens 1/O's (X21 — X28)

1/0's
12 DI + 4 DI/O Pin | X21 X22 X23 X24
(aansluiting (aansluiting
encoder 1) encoder 2)
M12-stekerverbinding, |1 VO24-| VO24-| VO24-II VO24-II
standaardcodering, '3 pio1 DI03 DI05 DIO7
female Encoderkanaal B Encoderkanaal B
5 3 0vz24 C 0v24 C ovz24 C ov24 C
4 DI00 DI02 DI04 DI06
f Encoderkanaal A [Encoderkanaal A
1
THE \ 5 n.c. n.c. n.c. n.c.
& 73 Pin X25 X26 X27 X28
Zj (aansluiting
4 5 encoder 3)
1 VO24-Ill VO24-IlI VO24-IV VO24-IV
2 DI09 DI11 DI13/DO01 DI15/DO03
Encoderkanaal B
3 0vz24 C 0v24 C 0v24_s ov24_s
4 DI08 DI10 DI12/DO00 DI14/DO02
Encoderkanaal A
5 n.c. n.c. n.c. n.c.
6 DI + 2 DI/O Pin | X21 X22 X23 X24
M12-stekerverbinding, |1 VO24-| VO24-| VO24-II VO24-II
standaardcodering, 2 res. res. res. res.
female
3 ov24 C ov24 C ovz24 C ov24 C
2 4 DI00 DI01 DI02 DI03
/‘ 5 n.c. n.c. n.c. n.c.
1 /‘ Pin | X25 X26 X27 X28
\
& /3 1 VO24-Ill VO24-IlI VO24-IV VO24-IvV
M 2 res. res. res. res.
~
4 5 3 ov24 C ov24 C ov24_s ov24_s
4 DI04 DI05 DI06/DO00 DI07/DO01
5 n.c. n.c. n.c. n.c.
4 DI Pin | X21 X22 X23 - X28
M12-stekerverbinding, |1 V024 V024 res.
standaardcodering, 2 DI101 DI103 res
female :
3 0vz24 C 0v24 C res.
4 DI100 DI102 res.
5 n.c. n.c. res.

L
@

4 5
MOVIFIT®-uitvoeringen met 12 DI + 4 DI/O
12 DI + Functieniveau Veldbus
4 DI/O  Technology of System Alle
Classic PROFINET, Ethernet/IP, Modbus/TCP
6 DI + MOVIFIT®-uitvoeringen met 6 DI + 2 DI/O
2 DI/O Functieniveau Veldbus
Classic PROFIBUS of DeviceNet
MOVIFIT®-uitvoeringen met 4 DI
4 DI Functieniveau Veldbus
Zonder SBus-slave
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5.7 Han-Modular®-ABOX "MTA...-H12....-00", "MTA...-H22.-...-00"
5.7.1 Beschrijving

De volgende afbeelding laat de Han-Modular®-ABOX voor MOVIFIT®-SC in relatie tot

de veldbusinterface zien:

PROFIBUS [1] [2]

MTA11A-503-H121-...-00 ‘4” L
| () Q)

[3]

[4]

[3]

(1] [10] [9] (8] (71 6]

PROFINET
Ethernet/IP DeviceNet
MTA11A-503-H223-...-00 MTA11A-503-H122-...-00

(4]

[1] M12-stekerverbinding voor I/O's
[2] M23-stekerverbinding (12-polig) voor I/O-verzamelbox
[3] SBus (CAN)
[4] In combinatie met PROFIBUS: PROFIBUS IN
In combinatie met PROFINET + EtherNet/IP + Modbus/TCP: Ethernet Port 1

In combinatie met DeviceNet: aangesloten op stekerverbinding X11 (Micro-Style-Connector)

[5] In combinatie met PROFIBUS: PROFIBUS OUT of afsluitweerstand
In combinatie met PROFINET + EtherNet/IP + Modbus/TCP: Ethernet Port 2
[6] Diagnosebus (RJ10) onder de schroefverbinding
[7]1 Stekerverbinding Han-Modular® voor de aansluiting van een externe remweerstand
[8] Stekerverbinding Han-Modular® voor de aansluiting van motor 2

[9] Stekerverbinding Han-ModuIarg voor de aansluiting van motor 1

936437515

[10] Stekerverbinding Han-Modular™ voor de voedingsaansiuiting (energieverdeling met T-adapter)

[11] PE-aansluiting
[12] M12-stekerverbinding voor optionele 1/O's

VOORZICHTIG!

beschadigen en zijn daarom niet geschikt.
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Han-Modular®-ABOX "MTA...-H12.-..-00", "MTA...-H22.-...-00"

5.7.2 Varianten

Voor MOVIFIT®-sC (MTS) zijn de volgende varianten van de Han-Modular®-ABOX ver-

krijgbaar:

« MTA11A-503-H22.-...-00, MTA11A-503-H12.-...-00:
— standaard geintegreerde lastscheider

5.7.3 Aansluitgegevens energiebus (X1)

Energiebus
x1

Han-Modular® met

twee modulaire stiftcontactblokken, male

Pin

Module a (HAN® CC Protected)

Bezetting

a1 Netfase L1
2 3 4 a.2 Netfase L2
@ 7 l ()\ a.3 Netfase L3
£ E\O\> a.4 n.c.
1 1L = Module b (HAN® EE)
\,GU‘ & q | g b +24V_C
e ‘\.}/ b.2 n.c.
b 7 b3 n.c.
2//@ ©\‘ Y +24V_S
/C.) @\ b.5 0v24_C
=] 3 b.6 n.c.
E b.7 n.c.
@ et Oj b.8 0v24 S
Aardingsstiften
PE \ PE / behuizing
A GEVAAR!

De werkschakelaar scheidt alleen de geintegreerde frequentieregelaar van het net.
De stekerverbinding X1 van de MOVIFIT® blijft onder spanning staan.

Dood of zeer zwaar letsel door elektrische schokken.

+ Schakel de MOVIFIT® met een geschikt, extern veiligheidsrelais spanningsvrij,
voordat u de contacten van de stekerverbinding aanraakt.
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Han-Modular®-ABOX "MTA...-H12.-...-00", "MTA...-H22.-...-00"
5.7.4 Aansluitgegevens motor (X8/X9)
Motor Pin | X8 X9
Han-Modular® Compact met een HAN® | 1 TF+_MA1 TF+_M2
EE-module, businzetdeel, female 2 13_ M1 13 M2
3 U_Mm1 U_M2
4 W_M1 W_M2
5 TF-_M1 TF-_M2
6 14_M1 14_M2
7 15_M1 15_M2
8 V_M1 V_M2
PE | PE_M1 PE_M2

VOORZICHTIG!

« Sluit op stekerverbinding X9 geen steker aan.

Let op: bij bedrijf met slechts één motor moet stekerverbinding X8 worden gebruikt.

hoofdstuk "Hybride kabel" (— pag. 87).

AANWIJZING
® Voor de verbinding tussen MOVIFIT® en motor adviseert SEW-EURODRIVE de
1 speciaal daarvoor ontwikkelde, geprefabriceerde hybride SEW-kabels met een
passend verwijderde buitenmantel en een Harting-stekerverbinding te gebruiken, zie

5.7.5 Aansluitgegevens remweerstand (X6)

Externe remweerstand
Pin X6

HAN® Q5/0, businzetdeel, female n.c.

n.c.

+R

n.c.

A HhOIN =

\f\

-R

1

)

E PE / behuizing
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5.7.6 Klembezetting verdelerklem 24 V voor de optiekaart (X29)

X29
| o o o o
112]3/4]5/115/6[16/7/8/9/10
812487819
Verdelerklem 24 V (voor de verdeling van de voedingsspanning(en) naar de optiekaart)
Nr. Naam Functie
X29 1 +24V_C +24V-voeding - continue spanning (doorverbonden met X20/2)
2 0v24_C 0V24-referentiepotentiaal - continue spanning (doorverbonden met X20/3)
3 +24V_S +24V-voeding - geschakeld (doorverbonden met X20/5)
4 0v24_s 0V24-referentiepotentiaal - geschakeld (doorverbonden met X20/6)
5 res. gereserveerd
15 res.
6 res. gereserveerd
16 res.
7 +24V_O +24V-voeding voor optiekaart, voeding
8 0ov24_ 0O 0V24-referentiepotentiaal voor optiekaart, voeding
9 res. gereserveerd
10 res. gereserveerd
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5.7.7 Aansluitgegevens veldbusinterface

Ethernet (PROFINET, EtherNet/IP of Modbus/TCP)

X11 (Port1) Pin = Bezetting X12 (Port2) Pin | Bezetting
Push-pull RJ45- 1 TX+ Push-pull RJ45- 1 TX+
stekerverbinding 2 - stekerverbinding 2 -
1) 3 RX+ 3 | RX+

— 4 res. 4 |res.
8 j@ﬁﬂﬁﬂfﬁ 1 5 res. 5 res.
77\ \ :5 2 6 | RX- 6  RX-
6 5 4 3 7 res. 7 res.
8 res. 8 res.

VOORZICHTIG!

Push-pull-RJ45-bussen mogen alleen met de geschikte push-pull-RJ45-contrasteker
conform IEC PAS 61076-3-117 gebruikt worden. De gangbare RJ45-patchkabels
zonder push-pull-stekerbehuizing klikken bij het insteken niet vast. Deze kunnen de
) bus beschadigen en zijn daarom niet geschikt.

PROFIBUS
X11 (PROFIBUS IN) Pin | Bezetting X12 (PROFIBUS OUT) @ Pin | Bezetting
M12-stekerverbinding, | 1 n.c. M12-stekerverbinding, 1 +5V_PB
B-codering, male 2 A_IN B-codering, female 2 A_OUT
1 3 | nc 2 3 0V5 PB
4 B_IN 4 B_OUT
2 /i/ - 1 ﬁ -
THe i\ 5 FE T 5 | FE
'z )
/Q‘/ =
3 5 4 5
DeviceNet
X11 Pin | Bezetting
Micro-Style-Connector | 1 DRAIN
standaardcodering, male 2 v+
1 3V
/7 4 CANDH
2 ~ 43
\ 5 CAND_L
Y 7t
/.’
3 5
SBus (CAN)
Alleen in combinatie met functieniveau "Technology" of "System" te gebruiken
X14 Pin A Bezetting

M12-stekerverbinding, |1 FE

standaardcodering, male

’

2 n.c
/1 3 OV5l
) /ﬁ \\ 4  CAN1H
t%\\ 5  CAN1 L

s/

3

[¢;]
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5.7.8 Aansluitgegevens I/O’s (X21 — X28 / X19 / X41 — X44)

74

1/0's
12 DI + 4 DI/O Pin | X21 X22 X23 X24
(aansluiting (aansluiting
encoder 1) encoder 2)
M12-stekerverbinding, |1 VO24-I VO24-I VO24-II VO24-II
Sta”dé}zﬁgf;e””g’ 2 DIO1 DI03 DI05 DI07
Encoderkanaal = Encoderkanaal
9 B B
/ 3 ov24 C ov24 C ov24 C ov24 C
1 f\ DIOO DI02 DI04 DI06
.| Encoderkanaal | Encoderkanaal
/\// 3 A A
A — g 5 | FE FE FE FE
Pin | X25 X26 X27 X28
(aansluiting
encoder 3)
1 VO24-Ill VO24-II VO24-IV VO24-IV
2 DI09 DI11 DI13/DO01 DI15/DO03
Encoderkanaal
B
3 ov24_C 0v24_C 0v24_Ss 0v24_S
4 DI08 DI10 DI12/DO00 DI114/DO02
Encoderkanaal
A
5 FE FE FE FE
6 DI + 2 DI/O Pin | X21 X22 X23 X24
M12-stekerverbinding, |1 VO24-| VO24-| VO24-| VO24-II
standaardcodering, 2
female res. res. res. res.
3 ov24 C ov24 C 0v24 C 0ov24 C
2 4 DI00 DI01 DI02 DI03
; @\ 5 FE FE FE FE
%/\3 Pin  X25 X26 x27 X28
/\/ / 1 VO24-II VO24-II VO24-IV VO24-IvV
4 5 2 res. res. res. res.
3 ov24 C ov24 C ov24_ s 0v24_Ss
4 DI04 DI05 DI06/DO00 DI07/DO01
5 FE FE FE FE
MOVIFIT®-uitvoeringen met 12 DI + 4 DI/O
12 DI + Functieniveau Veldbus
4 DI/O Technology of System Alle
Classic PROFINET, EtherNet/IP, Modbus/TCP
6 DI + MOVIFIT®-uitvoeringen met 6 DI + 2 DI/O
Functieniveau Veldbus
2DI/O . :
Classic PROFIBUS of DeviceNet
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Optie-l/O's met PROFIsafe-optie S11

Pin X41 X42 X43 X44

M12-stekerverbinding, | 1 gereserveerd gereserveerd gereserveerd gereserveerd
standaardcodering,

female 2 gereserveerd gereserveerd gereserveerd gereserveerd

5 3 gereserveerd gereserveerd gereserveerd gereserveerd

/ 4 gereserveerd gereserveerd gereserveerd gereserveerd

1 @ 5 gereserveerd gereserveerd gereserveerd gereserveerd
\

4 5

5.7.9 Aansluitgegevens diagnose-interface

Diagnose-interface
X50 Pin | Bezetting

+5V
RS+

Diagnose-interface X50
(RJ10-bus)

1
2
3 RS-
4 0v5
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5.8 Aansluitvoorbeelden energiebus

5.8.1 Energiebus in combinatie met klemaansluiting

AANWIJZING
De voorbeelden gelden in combinatie met de volgende aansluitboxen:
@ + standaard-ABOX "MTA...-S02.-...-00"
1 * hybride ABOX "MTA...-S42.-...-00"
* hybride ABOX "MTA...-S52.-...-00"
* hybride ABOX "MTA...-S62.-...-00"

Aansluitvoorbeeld De volgende afbeelding laat een principieel aansluitvoorbeeld zien voor de energiebus

met een gemeen- met een gemeenschappelijk 24V-spanningscircuit voor de sensor-/actorvoeding:

schappelijk 24V-

spanningscircuit
L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — - — - - SRR Y N I PE

A |
- X1[1]2[3[4111[12[13[14] \oviFITe-sC
W - o W - & o
[ I [ T o E N O B |

|
FE- —! = — | —=d—-FE
+24y—— +24V
ov4afV—m™M8M8M8¥ L 0V24V
983336715
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Aansluitvoorbeeld De volgende afbeelding laat een principieel aansluitvoorbeeld zien voor de energiebus

met twee met twee gescheiden 24V-spanningscircuits voor de sensor-/actorvoeding:

gescheiden 24V-

spanningscircuits
L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — - — - - -t —-—-—==-—- PE

. |

w N o W [
a 03 3a 333

2
1|2|3|4|5|6 11|12|13|14|15|16

| : :

FE - —! I '—-|—4—4—-—1—-FE
+24V C ——— ! . +24V_C
0V24V_C | | 0V24V_C

FE - — - — - — - —! l— | —4—-FE
+24V_S +24V_S
0V24V_S L ov24v s
983343883
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5.8.2 Energiebus in combinatie met Han-ModuIar®-stekerverbinding

AANWIJZING

Dit voorbeeld geldt in combinatie met de volgende aansluitboxen:

1

Energieverdeling
en kabelbeveiliging

Han-Modular®-ABOX "MTA...-H12.-...-00"
Han-Modular®-ABOX "MTA...-H22.-...-00"

Voor de configuratie van de energiebus wordt het gebruik van HARTING Power-S-
producten aanbevolen.

In de voedingskabel AC 400 V 50/60 Hz en DC 24 V kunnen twee kabels met max.
6 mm? worden gelegd.

De naar de MOVIFIT® voerende steekleidingen hebben een doorsnede van 4 mm
en zijn maximaal 1,5 m lang.

2

De Han-Power-S-producten zijn verkrijgbaar bij Harting onder het artikelnummer
6104 04 202 1069.

812456203

Voeding sensorgroep IV (24V_S)

In de steker van de hierboven genoemde Han-Power-S-verdeler (artikelnummer:
6104 202 1069) is de voedingsspanning 24V _S van de sensorvoeding groep IV door-
verbonden met de continue 24V_C-spanning.

Toebehoren:

Het volgende toebehoren voor de Han-Power-S-verdeler is verkrijgbaar bij Harting:

Type Kabeldiameter Artikelnummer
van Harting
Afdichting van de doorvoer voor kleine invoer 7-10mm 0912 000 9965
10-13 mm 0912 000 9966
13-16 mm 0912 000 9967
Blindstoppen voor kleine invoer 0912 000 9968
Afdichting van de doorvoer voor grote invoer 7—-10mm 0912 000 9969
10 -13 mm 0912 000 9970
13-16 mm 0912 000 9971
16— 19 mm 0912 000 9972
19 -22 mm 0912 000 9973
Blindstoppen voor grote invoer 0912 000 9974
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5.9 Aansluitvoorbeelden veldbussystemen
5.9.1 PROFIBUS

Via klemmen

AANWIJZING
[ Het voorbeeld geldt in combinatie met de volgende aansluitbox:
1 + standaard-ABOX "MTA...-S02.-...-00"

* hybride ABOX "MTA...-S42.-...-00"

De volgende afbeelding laat de PROFIBUS-aansluiting via klemmen zien:

« Als de MOVIFIT® zich aan het einde van een PROFIBUS-segment bevindt, wordt
deze alleen via de inkomende PROFIBUS-kabel op het PROFIBUS-net aangesloten.

+ Om storingen van het bussysteem door reflecties, enz. te vermijden, moet het
PROFIBUS-segment bij de fysiek eerste en laatste deelnemer met busafsluitweer-

standen worden afgesloten.

» De busafsluitweerstanden zijn al in de MOVIFIT®-ABOX geintegreerd en kunnen met

schakelaar S1 worden geactiveerd.

MOVIFIT® MOVIFIT® MOVIFIT® ON
1 St (1 ] |s1 (1 |s
X30 X30 X30
IN A INT1 ] IN AIN[1|— IN AINT1}—
B IN[2 I B_IN[2|— B_IN |2
3 3 3
X31 X31 X31
ouT A_OUT]| 1 ouT A_OUT| 1 ouT A_OUT | 1
B_OUT| 2 B_OUT[ 2 B_OUT|2
3 3 3
BEEANY (RN |
PROFIBUS DP PROFIBUSDP —— i |i {||iy— PROFIBUSDP ‘

[11 DIP-switch S1 voor busafsluiting
[2] Afschermingsplaat, zie hoofdstuk "Aansluiting van de PROFIBUS-kabel" (— pag. 43)
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Via M12-steker-
verbindingen

1

80

AANWIJZING
Het voorbeeld geldt in combinatie met de volgende aansluitboxen:
* hybride ABOX "MTA...-S52.-...-00"

+  Han-Modular®-ABOX "MTA...-H12.-...-00"

De volgende afbeelding laat de principiéle aansluittopologie voor PROFIBUS via M12-
stekerverbindingen zien (als voorbeeld is een Han-Modular®-ABOX weergegeven):

+ De aansluitboxen beschikken over M12-stekerverbindingen voor de PROFIBUS-
aansluiting. Deze komen overeen met de aanbevelingen van de PROFIBUS-richtlijn
nr. 2.141 "Aansluittechniek voor Profibus".

* Om storingen van het bussysteem door reflecties, enz. te vermijden, moet het
PROFIBUS-segment bij de fysiek eerste en laatste deelnemer met busafsluitweer-
standen worden afgesloten.

» Gebruik een steekbare busafsluiting (M12) in plaats van de doorgaande busaanslui-
ting bij de laatste deelnemer!

[ ]

MOVIFIT®

(-

PROFIBUS DP

MOVIFIT®

MOVIFIT®

—_

Il

Il

B)

—_

Il

Il

MOVIFIT®

B)

I

L

[1] Busafsluitweerstand

812484491
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Elektrische installatie

Aansluitvoorbeelden veldbussystemen

5.9.2 PROFINET, EtherNet/IP

1 .

AANWIJZING
Het voorbeeld geldt in combinatie met de volgende aansluitboxen:
standaard-ABOX "MTA...-S02.-...-00"

hybride ABOX "MTA...-S42.-...-00"

hybride ABOX "MTA...-S52.-...-00"

hybride ABOX "MTA...-S62.-...-00"

Han-Modular®-ABOX "MTA...-H22.-...-00"

De volgende afbeelding laat de principiéle aansluittopologie voor PROFINET via RJ-45-
of AIDA-stekerverbindingen zien (als voorbeeld is een hybride ABOX weergegeven):

L]
MOVIFIT®
B f
JULH I
PROFINET

MOVIFIT® MOVIFIT®
B 8

=
=
=
=
=
=)
—

MOVIFIT®

[—-

©

MOVIFIT®

MOVIFIT®
[ -

©
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5.9.3

Elektrische installatie
Aansluitvoorbeelden veldbussystemen

DeviceNet

AANWIJZING

Het voorbeeld geldt in combinatie met de volgende aansluitboxen:
+ standaard-ABOX "MTA...-S02.-...-00"

* hybride ABOX "MTA...-S52.-...-00"

+ Han-Modular®-ABOX "MTA...-H12.-...-00"

De volgende afbeelding laat de principiéle aansluittopologie voor DeviceNet via een
Micro-Style-Connector zien (als voorbeeld is een ABOX met klemmen en kabeldoorvoe-
ringen weergegeven):

» De aansluiting kan plaatsvinden via een multipoort of via T-stekers. Neem de bedra-
dingsvoorschriften volgens DeviceNet-specificatie 2.0 in acht.

* Om storingen van het bussysteem door reflecties enz. te vermijden, moet het
DeviceNet-segment bij de fysiek eerste en laatste deelnemer met busafsluitweer-
standen worden afgesloten.

« Gebruik externe busafsluitweerstanden.

]
MOVIFIT® MOVIFIT® MOVIFIT®
[ B Bob
I [N

[T
SIERENSRENEIN
! (ITT T 1T T

MOVIFIT® MOVIFIT® MOVIFIT®
G 8B B P

ICCOCCCT, A, T

(1]
812472843

[1]1 Busafsluitweerstand 120 Q
[2] T-steker
[3] Multipoort
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Elektrische installatie
Encoderaansluiting

5.10 Encoderaansluiting

5.10.1 Aansluiting naderingsencoder NV26

Eigenschappen De naderingsencoder NV26 onderscheidt zich door de volgende kenmerken:
+ 2 sensoren met 6 impulsen/omwenteling
* 24 incrementen/omwenteling door 4-voudige verwerking
« encoderbewaking en verwerking met MOVIFIT® functieniveau "Technology" mogelijk
De hoek tussen de sensoren moet 45° zijn.

Installatie » Verbind de naderingsencoder NV26 via afgeschermde kabels met de passende
encoder-ingangen van MOVIFIT®:

— Bij standaard-ABOX, zie hoofdstuk "Klembezetting onafhankelijk van veld-
bus/optie", klem X25 (— pag. 45)

— Bij hybride of Han-Modular®-ABOX, zie hoofdstuk "Aansluitgegevens 1/O's"
(— pag. 59), (— pag. 64), (— pag. 68), (— pag. 74)

Baemt
““““ MOVIFIT®

oy =

940059275
[1] Encoder-ingang MOVIFIT® kanaal B
[2] Encoder-ingang MOVIFIT® kanaal A
Aansluitschema
NV26 MOVIFIT®
Beenl
N Ua) 7 4 (WL 10
= e
O 3\' =) (GND) 2 (W)
PNP =) (A/B) [3]
® ® R

940197899
[1] +24V-voedingsspanning
[2] 0V24-referentiepotentiaal
[3] Encoder-ingang MOVIFIT® kanaal A of kanaal B
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Elektrische installatie
Encoderaansluiting

5.10.2 Aansluiting incrementele encoder ES16

Eigenschappen De incrementele encoder ES16 heeft de volgende kenmerken:

Installatie .

Aansluitschema

(1]
[2]
[3]
[4]

6 impulsen/omwenteling voor elk kanaal

24 incrementen/omwenteling door 4-voudige verwerking

encoderbewaking en verwerking met MOVIFIT® functieniveau "Technology" moge-
lijk

Verbind de incrementele encoder ES16 via een afgeschermde kabel met de pas-
sende encoder-ingangen van MOVIFIT®:

— Bij standaard-ABOX, zie hoofdstuk "Klembezetting onafhankelijk van veld-
bus/optie", klem X25 (— pag. 45)

— Bij hybride of Han-Modular®-ABOX, zie hoofdstuk "Aansluitgegevens 1/O's"
(— pag. 64), (— pag. 68), (— pag. 74)

MOVIFIT®

\
940193803
ES16 MOVIFIT®
Sl
BT
A (K1) — — [1] “I |
B (K2) ———— — [2]  SOSENY
UB L K1 KZKOK1 K2 K0 uB L — [3]
UBLA B 1 "-,‘ ," "-.‘ N [4]
“«I,_f'. ........................ ‘:‘."’ 38
@ )
940061195

Encoder-ingang MOVIFIT® kanaal A
Encoder-ingang MOVIFIT® kanaal B
+24V-voedingsspanning
0V24-referentiepotentiaal
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Elektrische installatie

Encoderaansluiting

5.10.3 Aansluiting incrementele encoder EI7.

Eigenschappen

Installatie

Aansluitschema

De incrementele encoder EI7. onderscheidt zich door de volgende kenmerken:

« HTL- of sin/cos-interface (MOVIFIT® verwerkt sin/cos-signalen niet)

(1]
(2]
[3]
[4]

EI71: 1 impuls/omwenteling
El72: 2 impulsen/omwenteling
El76: 6 impulsen/omwenteling
EI7C: 24 impulsen/omwenteling

1) door 4-voudige verwerking

=>4 incrementen/omwenteling1)
=> 8 incrementen/omwenteling")
=>24 incrementen/omwenteling1)
=> 96 incrementen/omwenteling?)

Encoderbewaking en verwerking met MOVIFIT® functieniveau "Technology" mogelijk

Verbind de incrementele encoder EI7. via een afgeschermde kabel met de passende
encoder-ingangen van MOVIFIT®:

— Bij standaard-ABOX, zie hoofdstuk "Klembezetting onafhankelijk van veld-
bus/optie", klem X25 (— pag. 45)
— Bij hybride of Han-Modular®-ABOX, zie hoofdstuk "Aansluitgegevens 1/O's"

(— pag. 59), (— pag. 64), (— pag. 68), (— pag. 74)

\L
EI7.
EI7.
5 :+UB
_ : 6 :GND —— —
123456780910 7 A
9 :B —t P
@ )

+24V-voedingsspanning
0V24-referentiepotentiaal
Encoder-ingang MOVIFIT® kanaal A
Encoder-ingang MOVIFIT® kanaal B

Technische handleiding — MOVIFIT®-SC

(1]
(2]
(3]
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B

991622027

85




Elektrische installatie
Pc-aansluiting

5.11 Pc-aansluiting

5.11.1 Diagnose-interface

MOVIFIT®-apparaten hebben een diagnose-interface X50 (RJ10-stekerverbinding) voor
de inbedrijfstelling, parametrering en service.

MTA...-S02.-...-00 MTA...-S42.-...-00 MTA...-H12.-...-00
MTA...-S52.-...-00 MTA...-H22.-...-00
MTA...-S62.-...-00

X50 X50

812561035

AANWIJZING

Afhankelijk van het toegepaste functieniveau staan er verschillende functies ter
(] beschikking, die in de betreffende handboeken beschreven worden:

1 « handboek MOVIFIT®-functieniveau "Classic .."
« handboek MOVIFIT®-functieniveau "Technology .."
« handboek MOVIFIT®-functieniveau "System"

5.11.2 Interface-omvormers

De diagnose-interface kan via de volgende opties met een gangbare pc verbonden
worden:

« UWS21B met seriéle interface RS-232, artikelnummer 1 820 456 2
« USB11A met USB-interface, artikelnummer 0 824 831 1

PC MOVIFIT®

7

| USB11A |

o BB rem s —_ RS g
RJ10

812444555
Omvang van de levering:
 interface-omvormer
» kabel met stekerverbinding RJ10
+ interfacekabel RS-232 (UWS21B) of USB (USB11A)
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Elektrische installatie
Hybride kabels

5.12 Hybride kabels

5.12.1 Overzicht

Voor de verbinding van MOVIFIT®-SC en motoren zijn hybride kabels beschikbaar.
Onderstaande tabel laat de beschikbare hybride kabels zien:

MOVIFIT®-SC Hybride kabel Lengte | Kabel- Aandrijving
type
Standaard-ABOX: Artikelnr. DR63 / DT71-90 (\): 0819 967 1 | variabel A Motor met stekerverbinding
Artikelnr. DR63 / DT71-90 (A): 0819969 8 ISU4 (02Cl)
MTA...-S02.-...-00 Artikelnr. DV100, DV112 DR.71-132 (\): 0819970 1
Artikelnr. DV100, DV112, DR.71-132 (A): 0819874 8
Hybride ABOX: /;m
MTA...-542.-...-00 % ,
MTA...-852.-...-00 Artikelnummer: 0819 972 8 variabel A Motor met stekerverbinding
ASB4 (BA0O1AB04DA)
MTA...-S62.-...-00 ]
=
£
a5 Y N\
LI AR | Artikelnummer: 0819 875 6 variabel A Motor met stekerverbinding
JJI " l I " l l ﬂ AMB4 (MA0O1ABO4DA)
S— e
Artikelnummer: 0819 973 6 variabel A
APG4
Artikelnummer: 0819 975 2 variabel A Motor met kabelwartels
= . —
= :% D @
_______ = _IN
Artikelnummer: 0818 736 3 (hybride kabelrol) 30m A Motor met kabelwartels
Artikelnummer: 0818 739 8 (hybride kabelrol) 100 m ASEPTIC-motor DAS

= . —

_______ = TN

Technische handleiding — MOVIFIT®-SC
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Elektrische installatie
Hybride kabels

MOVIFIT®-SC Hybride kabel Lengte | Kabel- Aandrijving
type
Han-Modular®-ABOX: Artikelnummer 1810 096 1 variabel A Motor met stekerverbinding
ASB4 (BA0O1AB04DA)
MTA...-H12.-...-00
T —
MTA...-H22.-...-00 e, v
)
pu=——EE\N
variabel A Motor met stekerverbinding
AMB4 (MAO1AB04DA)
Artikelnummer 1810 099 6 variabel A
APG4
B
Artikelnummer DT/DV71-100 1811 121 1 | variabel A Motor met kabelwartels
Artikelnummer DV112 1811128 9
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Elektrische installatie
Hybride kabels

5.12.2 Aansluiting hybride kabel

Met open
kabeleinde
(MOVIFIT®-zijde)
en stekerverbin-
ding (motorzijde)

De tabel laat de bezetting van de volgende hybride kabels zien:

Artikelnummer 0819 967 1
0819 969 8
0819 970 1
0819874 8

Artikelnummer 0819 972 8

Artikelnummer 0819 8756

Artikelnummer 0819 973 6

Aansluitklem MOVIFIT®-SC

Hybride kabel

Motor 1 Motor 2 aderkleur/aanduiding
(bij tweemotorenbedrijf)
X8/1 X9/1 groen-geel
X8/2 X9/2 zwart/U1
X8/3 X9/3 zwart/V1
X8/4 X9/4 zwart/W1
X8/5 X9/5 blauw/15
X8/6 X9/6 wit/14
X8/7 X9/7 rood/13
X81/1 X91/1 zwart/1
X81/2 X91/2 zwart/2

De binnenste afscherming wordt via een afschermingsplaat geaard en
de totale afscherming wordt via een EMC-kabelwartel aan de behuizing
van de MOVIFIT®-ABOX geaard, zie hoofdstuk "Aansluiting van de
hybride kabels" (— pag. 44).

Technische handleiding — MOVIFIT®-SC
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Met open
kabeleinde
(MOVIFIT®- en
motorzijde)

Elektrische installatie
Hybride kabels

De tabel laat de bezetting van de volgende hybride kabels zien:

e Artikelnummer 0819 975 2

e Artikelnummer 0818 736 3

e Artikelnummer 0818 739 8

Aansluitklem MOVIFIT®-SC

Hybride kabel

Aansluitklem

Motor 1 Motor 2 aderkleur/aanduiding motor
(bij tweemotoren-
bedrijf)
X8/1 X9/ groen-geel PE-klem
X8/2 X9/2 zwart/U1 U1
X8/3 X9/3 zwart/V1 V1
X8/4 X9/4 zwart/W1 W1
X8/5 X9/5 blauw/15 5a
X8/6 X9/6 wit/14 3a
X8/7 Xo/7 rood/13 4a
X81/1 X91/1 zwart/1 1a
X81/2 X91/2 zwart/2 2a

De binnenste afscherming wordt via een
afschermingsplaat geaard en de totale afscher-
ming wordt via een EMC-kabelwartel aan de
behuizing van de MOVIFIT®-ABOX geaard, zie
hoofdstuk "Aansluiting van de hybride kabels"
(— pag. 44).

einde afscherming

De binnenste afscherming
wordt via de PE-klem en de
totale afscherming via een
EMC-kabelwartel aan de
behuizing van de motor
geaard.
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Elektrische installatie
Hybride kabels

Met stekerverbin-
ding (MOVIFIT®-
zijde) en open
kabeleinde
(motorzijde)

De tabel laat de bezetting van de volgende hybride kabels zien:

* Artikelnummer 1811 1211
1811128 9
Hybride kabel Aansluitklem
aderkleur/aanduiding motor
groen-geel PE-klem
zwart/U1 U1
zwart/V1 V1
zwart/W1 W1
blauw/15 5a
wit/14 3a
rood/13 4a
zwart/1 1a
zwart/2 2a
einde afscherming De binnenste afscherming wordt via de PE-klem
geaard en de totale afscherming wordt via een
EMC-kabelwartel aan de motorbehuizing geaard.

Technische handleiding — MOVIFIT®-SC
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(‘@ Inbedrijfstelling

@ Aanwijzingen voor de inbedrijfstelling

6 Inbedrijfstelling
6.1 Aanwijzingen voor de inbedrijfstelling

A GEVAAR!

Voordat de MOVIFIT®-EBOX wordt verwijderd of gemonteerd, moeten de apparaten
van het net worden gescheiden.

Dood of zwaar letsel door elektrische schokken.

« Maak de MOVIFIT® met een geschikt, extern veiligheidsrelais spanningsloos en
beveilig deze tegen onbedoelde herinschakeling van de voeding.

*  Wacht vervolgens minstens één minuut.

De oppervlakte van MOVIFIT® kan tijdens het bedrijf hoge temperaturen bereiken.
Verbrandingsgevaar.
« Raak de MOVIFIT® pas aan als deze voldoende is afgekoeld.

/N
JAN
A

VOORZICHTIG!

De EBOX van de MOVIFIT®-SC mag nooit tijdens het bedrijf worden losgemaak!

Hierdoor kunnen gevaarlijke vlambogen tussen de EBOX en ABOX ontstaan, die tot
vernieling van het apparaat kunnen leiden (brandgevaar, vernielde contacten)!

+ Haal de EBOX van de MOVIFIT®-SC er nooit tijdens het bedrijf af.

Technische handleiding — MOVIFIT®-SC
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Aanwijzingen voor de inbedrijfstelling @

6.1.1 Bedradingsaanwijzingen voor bedrijf met één motor

+ De motorfasen U, V, W moeten overeenkomstig de motoraansluitklemmen in de
MOVIFIT® correct worden aangesloten, opdat de draairichting van de motor bij
bedrijf met één motor overeenkomt met gewenste draairichting.

A GCEVAAR!

Let op: bij bedrijf met slechts één motor moeten de klemmen X8 en X81 of stekerver-
binding X8 worden gebruikt.

» Sluit geen kabels op de klemmen X9 en X91 aan en plaats geen stekers op steker-
verbinder X9.

A GEVAAR!

Een verkeerde aansluiting leidt tot een verkeerde motordraairichting en/of een onge-
controleerde vrijgave van de motor.

Dood of zeer zwaar letsel.
+ Controleer de bedrading voordat de motor gestart wordt.

6.1.2 Bedradingsaanwijzingen voor tweemotorenbedrijf

* In de bedrijfssoort "Tweemotorenbedrijf* moeten de netfasen L1, L2 en L3 overeen-
komstig de fasevolgorde van de netvoeding correct worden aangesloten op de
klemmen in het apparaat. Als deze volgorde niet wordt aangehouden, genereert het
apparaat, nadat de netvoeding is ingeschakeld, de foutmelding "Inbedrijfstelling, nr.
9, interne fout 3" en wordt het vermogensdeel niet vrijgegeven.

AANWIJZINGEN

De bewaking van de fasevolgorde van de netvoeding kan in het MOVIFIT®-SC-bestu-
1 ringswoord gedeactiveerd worden:

» Besturingswoord, bit 10, waarde 0: bewaking netfasevolgorde geactiveerd

» Besturingswoord, bit 10, waarde 1: bewaking netfasevolgorde gedeactiveerd

De functionaliteit moet in de parameter 8927 vrijgeschakeld zijn:
» OFF: bewaking netfasevolgorde geactiveerd

» ON (fabrieksinstelling): bewaking netfasevolgorde kan via bit 10 worden gedeac-
tiveerd.

+ De motorfasen U, V, W van de motoren moeten eveneens overeenkomstig de motor-
aansluitlemmen in de MOVIFIT® correct worden aangesloten op de klemmen
X8/X81 (motor 1) resp. X9/X91 (motor 2), opdat de motor in het tweemotorenbedrijf
rechtsom draait (met de wijzers van de klok mee).

A GCEVAAR!

Een verkeerde aansluiting leidt tot een verkeerde motordraairichting en/of een onge-
controleerde vrijgave van de motor.

Dood of zeer zwaar letsel.
» Controleer de bedrading voordat de motor gestart wordt.

Technische handleiding — MOVIFIT®-SC
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Inbedrijfstelling
Aanwijzingen voor de inbedrijfstelling

6.1.3 Bedradingsaanwijzingen voor remmen

s

» Voor het bedrijf van SEW-motoren met een rem kan de rem zonder verdere maatre-
gelen (geen remgelijkrichter gebruiken) worden aangesloten op de voor de SEW-rem
bestemde klemmen in de MOVIFIT®.

» Voor het bedrijf van niet-SEW-motoren met een rem staan er twee digitale uitgangen
op de MOVIFIT® ter beschikking. Via deze uitgangen kan (kunnen) de externe
rem(men) worden aangestuurd met de overeenkomstige extra maatregelen (bijv.
remgelijkrichter).

A GEVAAR!

Als de binaire uitgang DB00 of DB01 voor de aansturing van de rem wordt gebruikt,
mogen de parameters van de functionaliteit van de binaire uitgangen niet worden gewij-
zigd.

Dood of zeer zwaar letsel.

+ Controleer de instelling van de parameters, voordat u de binaire uitgang voor de
aansturing van de rem gebruikt!

6.1.4 Mogelijke MOVIFIT®-motorcombinaties

MOVIFIT®-SC is beschikbaar met de apparaatvermogens 1,5 kW en 4 kW. Het appa-
raat heeft een beveiliging tegen overstroom die ontworpen is voor het betreffende appa-
raatvermogen en bij 180% van de nominale stroom van het apparaat aanspreekt.

VOORZICHTIG!

Om ervoor te zorgen dat deze beveiliging tegen overstroom niet wordt geactiveerd
moet de totale stroom, overeenkomstig de bedrijfssoort en de toegepaste motor(en),
beslist in acht worden genomen.

+ U dient, overeenkomstig de bedrijfssoort en de toegepaste motor(en), de totale
stroom van 4 A (1,5 kW-apparaat) resp. 8,7 A (4 kW-apparaat) aan te houden.
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Inbedrijfstellingsprocedure MOVIFIT®-SC @

6.2 Inbedrijfstellingsprocedure MOVIFIT®-SC

In de volgende hoofdstukken wordt de inbedrijfstelling van de MOVIFIT®-SC beschre-
ven. Afhankelijk van het functieniveau van de MOVIFIT® moeten voor de configuratie
van de veldbus en de uitgebreide inbedrijfstelling/parametrering extra documenten in
acht worden genomen.

In de volgende tabellen ziet u een overzicht van de inbedrijfstelling van de MOVIFIT®-
SC en wordt verwezen naar aanvullende documentatie:

Motor MOVIFIT®-SC/-FC Parametrering Veldbusconfiguratie
Programmering
I I I I
1. 2. 3. 4.
792881803
Functie- 1. 2. 3. 4.
niveau Inbedrijfstelling Inbedrijfstelling Parametrering” Veldbus-
motor MOVIFIT®-sC programmering configuratie
Classic Houd u aan de *  Hoofdstuk Handboek
+ technische hand- "Aanwijzingen "MOVIFIT®-functieniveau
leiding "Draaistroom- voor de inbedrijf- | Classic .."
e | motoren stelling"
Technol H k
cenneiogy DR/DV/DT/DTE/DV (—pag. 92) "I\?g(\i/tl)lg‘leT(@-functieniveau
E, asynchrone ser- Technol w2
vomotoren CT/CV" *  Hoofdstuk echnology ..
.« of "Inbedrijfstelling = Handboek
technische hand- MOVIFIT®-sC" "MOVI-PLC®-
leiding "Draaistroom- (— pag. 95) programmering in de
motoren PLC-editor"
DRS/DRE/DRP" * Hoofdstuk Handboek
"Inbedrijfstelling | "Bibliotheken
MOVIFIT®- MPLCMotion_MCO07
motorstarter"” en
(— pag. 100) MPLCMotion_MM
voor MOVI-PLC®"
System Handboek
"Parameter- en diagnosetool
MOVIVISION®"
Handboek

"MOVIFIT®-functieniveau System"

1) Alleen als de "expert-modus" geactiveerd is, moet geparametreerd worden.

2) De handboeken "MOVIFIT®-functieniveau Classic" en "MOVIFIT®-functieniveau Technology" zijn
beschikbaar in meerdere veldbusspecifieke uitvoeringen.
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@ Inbedrijfstelling MOVIFIT®

6.3 Inbedrijfstelling MOVIFIT®

6.3.1 Inbedrijfstelling in combinatie met PROFIBUS
1. Controleer de aansluiting van de MOVIMOT®.

2. Stel het PROFIBUS-adres in op DIP-switch S2 van de MOVIFIT®-ABOX, zie hoofd-
stuk "ABOX" (— pag. 14). Het PROFIBUS-adres wordt ingesteld met de DIP-
switches 1 tot 7.

S2

W~ 22x0=10 >

837511563

[11 Voorbeeld: adres 17
[2] Switch 8 = gereserveerd

Adressen 1 tot 125: geldige adressen
Adressen 0, 126, 127: worden niet ondersteund

De onderstaande tabel laat aan de hand van adres 17 zien hoe de DIP-switchstan-
den voor willekeurige busadressen worden ingesteld:

Stand van DIP-switch Waarde
DIP 1 =0ON 1

DIP 2 = OFF 2

DIP 3 = OFF 4

DIP 4 = OFF 8

DIP 5=0ON 16

DIP 6 = OFF 32

DIP 7 = OFF 64

3. Schakel de busafsluiting op de MOVIFIT® bij de laatste busdeelnemer bij.

«  Als de MOVIFIT® zich aan het einde van een PROFIBUS-segment bevindt, wordt
deze alleen via de inkomende PROFIBUS-kabel op het PROFIBUS-net aange-
sloten.

* Om storingen van het bussysteem door reflecties, enz. te vermijden, moet het
PROFIBUS-segment bij de fysiek eerste en laatste deelnemer met busafsluit-
weerstanden worden afgesloten.

° AANWIJZING
1 Als de EBOX (elektronica-eenheid) van de ABOX (aansluiteenheid) wordt verwijderd,
wordt de PROFIBUS niet onderbroken.
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4. Stel de MOVIFIT®-motorstarter in bedrijf, zie hoofdstuk "Inbedrijfstelling MOVIFIT®-
motorstarter" (— pag. 100).

5. Plaats de MOVIFIT®-EBOX op de ABOX en sluit deze.

6. Schakel de voedingsspanning(en) 24V_C en 24V_S in. De bijbehorende controle-
leds moeten nu groen oplichten.

Busafsluiting De busafsluitweerstanden zijn reeds in de MOVIFIT®-ABOX geintegreerd (alleen bij
standaard-ABOX "MTA...-S02.-...-00") en kunnen met schakelaar S1 worden geacti-
veerd, zie hoofdstuk "ABOX" (— pag. 14):

Busafsluiting ON = aan Busafsluiting OFF = uit
(fabrieksinstelling)
S1 S1
s @z
837515659 837519755
De volgende tabel laat het werkingsprincipe van de schakelaar van de busafsluiting zien:
Schakelaar busafsluiting S1
Busafsluiting ON = aan Busafsluiting OFF = uit
Bus- Bus-
afsluiting afsluiting
Switch Switch
AAN AAN
uIT uIT
Inkomende  Uitgaande Inkomende  Uitgaande
kabel kabel kabel kabel
837562251 837566347
AANWIJZING
Let op bij de toepassing van de volgende aansluitboxen:
P * hybride ABOX "MTA...-S52.-...-00"
1 - Han-Modular®-ABOX "MTA...-H12.-...-00"
Het verschil met de standaard-ABOX is dat bij deze aansluitboxen een insteekbare
busafsluiting (M12) moet worden gebruikt in plaats van de doorgaande busaansluiting
bij de laatste deelnemer.
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6.3.2 Inbedrijfstelling in combinatie met PROFINET IO, EtherNet/IP of Modbus/TCP
1. Controleer de aansluiting van de MOVIMOT®.

AANWIJZING
In combinatie met PROFINET 10, EtherNet/IP of Modbus/TCP hoeven op de
PS MOVIFIT® geen instellingen voor de inbedrijfstelling van de veldbus te worden verricht.
1 De veldbus wordt volledig via softwaretools in bedrijf gesteld en staat beschreven in de
betreffende handboeken:

+ handboek "MOVIFIT®-functieniveau Classic .."")
+ handboek "MOVIFIT®-functieniveau Technology ..""

1) De handboeken "MOVIFIT®-functieniveau Classic" en "MOVIFIT®-functieniveau Technology" zijn beschikbaar in meerdere veldbus-
specifieke uitvoeringen.

2. Stel de MOVIFIT®-motorstarter in bedrijf, zie hoofdstuk "Inbedrijfstelling MOVIFIT®-
motorstarter" (— pag. 100).

3. Zet de DIP-switch S11/2 "DEFIP" op "ON".

DIP-switch S11/2 = ON
MOVIFIT®-functieniveau "Technology" MOVIFIT®-functieniveau "Classic"

S11
SN

W~ res. (OFF)
W~ res. (OFF) @ '~ DEFIP
‘ ~| DEFIP 3 "‘ res. (OFF)
3@ DHCP

1167697803 1167754379

Daarbij worden de adresparameters op de volgende standaardwaarden gezet:

IP-adres: 192.168.10.4
Subnetwerk: 255.255.255.0
Gateway: 0.0.0.0

4. Plaats de MOVIFIT®-EBOX op de ABOX en sluit deze.

5. Schakel de voedingsspanning(en) 24V_C en 24V_S in. De bijbehorende controle-
leds moeten nu groen oplichten.
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6.3.3

DeviceNet-adres
(MAC-ID) en
baudrate instellen

Inbedrijfstelling in combinatie met DeviceNet

1. Controleer de aansluiting van de MOVIMOT®.

2. Stel het DeviceNet-adres op DIP-switch S2 van de MOVIFIT®-ABOX in.
3. Stel de baudrate in op DIP-switch S2 van de MOVIFIT®-ABOX.
4

. Stel de MOVIFIT®-motorstarter in bedrijf, zie hoofdstuk "Inbedrijfstelling MOVIFIT®-
motorstarter" (— pag. 100).

5. Plaats de MOVIFIT®-EBOX op de ABOX en sluit deze.

6. Schakel de voedingsspanning(en) 24V_C en 24V_S in. De bijbehorende controle-
leds moeten nu groen oplichten.

Het DeviceNet-adres wordt ingesteld met de DIP-switches S2/1 tot S2/6. De baudrate
wordt ingesteld met de DIP-switches S2/7 en S2/8:

S2 ON

} [

[2]

N
i
x
o
1]
O O oo O omNnlo N

N
=}
x
-y
]
-y

©
|

837570443

[1] Instelling van de baudrate
[2] Instelling van het DeviceNet-adres

De onderstaande tabel laat aan de hand van adres 9 zien hoe de DIP-switchstand voor
willekeurige busadressen wordt ingesteld:

Stand van DIP-switch | Waarde
DIP S2/1 = ON 1

DIP S2/2 = OFF 2

DIP S2/3 = OFF 4

DIP S2/4 = ON 8

DIP S2/5 = OFF 16

DIP S2/6 = OFF 32

Onderstaande tabel laat zien hoe de baudrate met de DIP-switches S2/7 en S2/8 kan
worden ingesteld:

Baudrate Waarde DIP S2/7 DIP S2/8
125 kBaud 0 OFF OFF
250 kBaud 1 ON OFF
500 kBaud 2 OFF ON
(gereserveerd) 3 ON ON

Technische handleiding — MOVIFIT®-SC
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6.4 Inbedrijfstelling MOVIFIT®-motorstarter
6.4.1 Inbedrijfstellingsmodus

Voor de inbedrijfstelling van de MOVIFIT®-motorstarter kan in principe gekozen worden
uit de volgende inbedrijfstellingsmodi:

« MOVIFIT®-SC kan in de "easy-modus" met DIP-switch S10 (zie hoofdstuk "EBOX"
(— pag. 13)) snel en eenvoudig in bedrijf gesteld worden.

» Door DIP-switch S10/1 op "ON" te zetten kan het apparaat in de "expert-modus”
bediend worden. In deze modus staan extra parameters ter beschikking. Parameters
kunnen met behulp van de softwaretool "MOVITOOLS® MotionStudio" aangepast
worden aan de applicatie (functieniveau "Classic" en "Technology").

AANWIJZING \

Let op: in combinatie met functieniveau "System" (MOVIVISION®) moet over het alge-
meen de "expert-modus" worden geactiveerd (switch S10/1 = ON).

Gedrag apparaat
bij overgang van
"easy-modus”naar
"expert-modus”

Gedrag apparaat
bij overgang van
"Expertmode"naar
"Easy mode"

100

+ Nadat de "expert-modus" geactiveerd is, worden het apparaat en zijn parameters
eenmalig geinitialiseerd volgens de stand van de DIP-switches S10/2 tot S10/6.

» Als de "expert-modus" geactiveerd is, worden de DIP-switches S10/2 tot S10/6 alleen
opnieuw effectief, indien parameter P802 Fabrieksinstelling op "Toestand bij leve-
ring" ingesteld is. Anders wordt het omschakelen van de DIP-switches genegeerd.

Als de "expert-modus" geactiveerd wordt, worden alle parameters op de fabrieksinstel-
ling gezet.

Bij de volgende parameters, die met DIP-switch S10 kunnen worden ingesteld, wordt de
instelling van de DIP-switch een keer actief:

* bedrijfssoort starter

* nominale netspanning

* nominale remspanning aandrijving 1
* nominale remspanning aandrijving 2

Als de "expert-modus" gedeactiveerd wordt, worden alle parameters op hun fabrieksin-
stelling gezet.

Bij volgende parameters, die met DIP-switch S10 kunnen worden ingesteld, wordt de
instelling van de DIP-switch actief:

* bedrijfssoort starter

* nominale netspanning

* nominale remspanning aandrijving 1
* nominale remspanning aandrijving 2
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6.4.2 Inbedrijfstelling in de "easy-modus"

1. Zet DIP-switch S10/1 op "OFF", zie hoofdstuk "EBOX" (— pag. 13) ("easy-modus"
activeren).

S10 | oN

1 2
837600139

2. Stel de apparaatparameters in met de DIP-switches S10/2 tot S10/6, zie volgende
gedeelte "Beschrijving van de DIP-switches S10/2 tot S10/6".

Hiermee is een eenvoudige inbedrijfstelling mogelijk; verdere maatregelen zijn niet
vereist.

Beschrijvingvande  De apparaatparameters worden in de "easy-modus" ingesteld met de DIP-switches
DIP-switches S10/2 tot S10/6. De instelmogelijkheden worden in de volgende paragraaf beschreven:
S10/2 tot S10/6

$10

ST

837604491
S10 1 2 3 4 5 6
Betekenis Inbedrijf- Bedrijfs- | Nominale net- Nominale remspanning Zachte
stellings- soort spanning aandrijving 1/2 aanloop
modus 20 21
ON Expert-~ | Tweemoto- 500 v 1 1 Geactiveerd
modus renbedrijf
Easy- Bedrijf met Gedeacti-
OFF modus één motor 400V 0 0 veerd
VOORZICHTIG!

Schakel de DIP-switches alleen met geschikt gereedschap, bijv. een schroevendraaier
met een bladbreedte < 3 mm.

De kracht waarmee u de DIP-switch bedient, mag niet meer zijn dan 5 N.
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DIP-switch S10/2 Bedrijfssoort
» DIP-switch S10/2 = OFF: selectie bedrijf met één motor
» DIP-switch S10/2 = ON: selectie tweemotorenbedrijf

A GEVAAR!

Let op: bij bedrijf met slechts één motor moeten de klemmen X8 en X81 of stekerver-
binding X8 worden gebruikt.

» Sluit geen kabels op de klemmen X9 en X91 aan en plaats geen stekers op steker-

7 verbinder X9.

DIP-switch S10/3 Nominale netspanning
» DIP-switch S10/3 = OFF: selectie nominale netspanning 400 V

Selecteer deze instelling als het voedingsnet de spanning 3 x AC 380 V, 3 x AC 400 V
of 3 x AC 500 V levert.

+ DIP-switch S10/3 = ON: selectie nominale netspanning 500 V

Selecteer deze instelling als het voedingsnet de spanning 3 x AC 460V, 3 x AC 480 V
of 3 x AC 500 V levert.

DIP-switch S10/4 Selectie van de nominale remspanning van de driedradige SEW-remmen
en S10/5 Bij toepassing van motoren met driedradige SEW-remmen wordt de nominale remspan-
ning geselecteerd met de DIP-switches S10/4 en S10/5 overeenkomstig de volgende
tabel.
Instelmogelijkheden DIP-switches S10/4 en S10/5
DIP-switch S10/4 DIP-switch S10/5 Nominale remspanning
aandrijving 1 en aandrijving 2
0 0 400V
1 1 500 V
1 0 gereserveerd
0 1 gereserveerd

Let op: bij bedrijf met slechts één motor moeten de klemmen X8 en X81 resp. stekerver-
binding X8 worden gebruikt.

VOORZICHTIG!

De nominale remspanning moet overeenkomen met de nominale voedingsspanning!

DIP-switch S10/6 Zachte aanloop
+ DIP-switch S10/6 = OFF: zachte aanloop geactiveerd
+ DIP-switch S10/6 = ON: zachte aanloop gedeactiveerd
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6.4.3 Uitgebreide inbedrijfstelling en parametrering in de "expert-modus”

1. Schakel DIP-switch S10/1 op "ON", zie hoofdstuk "EBOX" (— pag. 13) ("expert-
modus" activeren).

$10

837925643
2. Sluit de MOVIFIT® aan op de pc of laptop:

PC MOVIFIT®

I

UwWs21B
RS-232  — o =
m = = (m=
| USB11A I
B e sl - RS
RJ10
812444555

USB11A of UWS21B wordt via diagnosebus X50 aangesloten op de MOVIFIT®. De
diagnosebus bevindt zich onder de in de volgende afbeelding weergegeven kabel-
wartel:

MTA...-S02.-...-00 MTA...-§42.-...-00 MTA...-H12.-...-00
MTA...-S52.-...-00 MTA...-H22.-...-00
MTA...-S62.-...-00

X50 X50 X50
812561035

3. De verdere inbedrijfstelling/parametrering in de "expert-modus" is verschillend op
basis van het geselecteerde MOVIFIT®-functieniveau en wordt in de volgende hand-
boeken beschreven:

«  MOVIFIT®-functieniveau "Classic .."")
«  MOVIFIT®-functieniveau "Technology ..
«  MOVIFIT®-functieniveau "System"

1)

1) De handboeken "MOVIFIT®-functieniveau Classic" en "MOVIFIT®-functieniveau Technology" zijn beschi-
kbaar in meerdere veldbusspecifieke uitvoeringen.
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7 Bedrijf

7.1  Statusleds MOVIFIT®-SC
711 Algemene leds

Leds "DI.." en
"DO.."

Leds "24V _C"en

"24V_S"

In dit hoofdstuk worden de veldbus- resp. optie-onafhankelijke leds beschreven. Deze
zijn donker weergegeven in de afbeeldingen. De wit weergegeven leds zijn, afhankelijk
van de toegepaste veldbusvariant, verschillend en worden in de volgende hoofdstukken
beschreven. De volgende afbeelding laat een voorbeeld van de PROFIBUS-varianten
zien:

Functieniveau "Classic" met PROFIBUS of DeviceNet

e 6 o o .O .O .O [ J .@ ( X J
% % % %, /07/%\/0@00/0) % v’vé?\@
2 %
X X % % MOVIFIT®
XX gnonmv:
835907723
Functieniveau "Technology" of "System" met PROFIBUS, DeviceNet of PROFINET
Functieniveau "Classic" met PROFINET
00000000 00000000 O ( X }
DD ©
0008, * MOVIFIT®
m §nonmv:
835912971

De volgende tabel laat de mogelijke statussen van de leds "DI.." en "DO.." zien:

Led Status Betekenis

DI00 tot Geel Ingangssignaal op binaire ingang DI.. aanwezig

DI15 . - P nan
Uit Ingangssignaal op binaire ingang DI.. open resp. "0

DOO00 tot Geel Uitgang DO.. geschakeld
DO03 Uit Uitgang DO.. logisch "0"

De volgende tabel laat de mogelijke statussen van de leds "24V_C" en "24V_S" zien:

Led Status | Betekenis Oplossing
24V_C Groen | Continue 24V_C-spanning aanwezig -
Uit Continue 24V_C-spanning ontbreekt. 24V _C-voedingsspanning controle-
ren.
24V S Groen | 24V_S-actorspanning aanwezig. -
Uit 24\V/_S-actorspanning ontbreekt. 24V _S-voedingsspanning controle-
ren.
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Led "SF-USR"

Led "SF/USR" geeft afhankelijk van het functieniveau verschillende statussen weer.

De volgende tabel laat de statussen van de led "SF/USR" zien:

SF/USR

Uit

Functie-

Cc

niveau
T S

Betekenis

Normale bedrijfsstatus.
MOVIFIT® wisselt data uit met
het aangesloten aandrijfsysteem
(geintegreerde motorstarter).

Oplossing

Rood

MOVIFIT® kan geen data uitwis-
selen met de geintegreerde
motorstarter.

DC 24V-voeding van de geintegreerde motor-
starter controleren.

Knippert
Rood
(2s-ritme)

MOVIFIT® initialisatiefout of
ernstige apparaatfout

Mislukte kaartidentificatie

MOVIFIT® opnieuw inschakelen. Bij herhaal-
delijk optreden EBOX vervangen of contact
opnemen met serviceafdeling van Vector
Aandrijftechniek

Knippert
Rood

Overige apparaatfout

Met MOVITOOLS® MotionStudio de foutsta-
tus uitlezen.
Oorzaak van de storing verhelpen en de fout
bevestigen.

Uit

IEC-programma actief

Groen

IEC-programma actief

De groene, brandende led wordt
door het IEC-programma aange-
stuurd.

Betekenis, zie documentatie van het IEC-
programma

Rood

Boot-project is vanwege een fout
niet gestart of afgebroken.

MOVIFIT®-initialisatiefout
Verkeerde EBOX-ABOX-
combinatie

Log u weer in via MOVITOOL® / PLC-Editor /
Remote-Tool en start het boot-project.

Mislukte kaartidentificatie

Het type MOVIFIT®-EBOX controleren. Juiste
EBOX op de ABOX plaatsen en opnieuw een
complete inbedrijfstelling uitvoeren.

Knippert
Rood

Geen |[EC-applicatieprogramma
geladen

Een IEC-applicatieprogramma laden en de
geintegreerde plc opnieuw starten.

Knippert
geel

Knippert
1 x rood
en

n x groen

|IEC-applicatieprogramma is
geladen, maar wordt niet uitge-
voerd (plc = STOP).

Foutstatus die door het IEC-
programma wordt gemeld.

IEC-applicatieprogramma metMOVITOOLS®
MotionStudio controleren en de geintegreer-
de plc starten.

Status/oplossing, zie documentatie van het
IEC-programma

Rood

MOVIFIT® geeft een foutstatus
aan.

Oorzaak van de storing verhelpen en de
foutmelding via PROFIBUS bevestigen.
Gedetailleerde foutdiagnose via
MOVIVISION®.

Knippert
rood

MOVIFIT® geeft een foutstatus
aan, maar de oorzaak van de
fout is reeds verholpen.

»  Geldig voor gemarkeerd functieniveau:
C = functieniveau "Classic"
T = functieniveau "Technology"
S = functieniveau "System"
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7.1.2 Busspecifieke leds voor PROFIBUS

In dit hoofdstuk worden de busspecifieke leds voor PROFIBUS beschreven. Deze zijn
donker weergegeven in de volgende afbeelding:

[ )

)

%
“

[ )
%
MOVIFIT®

EURODRIVE

836104971

De volgende tabel laat de statussen van de led "BUS-F" zien:

Betekenis

MOVIFIT® wisselt data uit met de
DP-master (data exc