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Remarques générales
Structure des consignes de sécurité

1 Remarques générales
1.1  Structure des consignes de sécurité

Pictogramme

>

Les consignes de sécurité du présent manuel sont structurées de la maniére suivante.

A TEXTE DE SIGNALISATION !

Nature et source du danger
Risques en cas de non-respect des consignes
* Mesure(s) préventive(s)

Pictogramme

Exemple :

>

Texte de Signification Conséquences en cas de
signalisation non-respect

A DANGER! Danger imminent Blessures graves ou mortelles

0 AVERTIS- Situation potentiellement Blessures graves ou mortelles
Danger général SEMENT ! dangereuse
0 ATTENTION ! | Situation potentiellement Blessures légéres
dangereuse
Danger spécifique,
p. ex. d’électrocution
STOP! Risque de dommages matériels Endommagement du systéme d’entrai-

STOP

nement ou du milieu environnant

1

REMARQUE Remarque utile ou conseil
facilitant la manipulation du
systéme d’entrainement

1.2 Recours en cas de défectuosité

Il est impératif de respecter les instructions et remarques de la documentation afin d’ob-
tenir un fonctionnement correct et de bénéficier, le cas échéant, d’'un recours en cas de
défectuosité. Il est donc recommandé de lire le manuel avant de faire fonctionner les
appareils !

Vérifier que le manuel est accessible aux responsables de I'installation et de son exploi-
tation ainsi qu’aux personnes travaillant sur I'installation sous leur propre responsabilité
dans des conditions de parfaite lisibilité.

1.3  Exclusion de la responsabilité

Le respect des instructions de la documentation MOVIDRIVE® / MOVITRAC® est Ia
condition pour étre assuré du bon fonctionnement et pour obtenir les caractéristiques de
produit et les performances indiquées. SEW décline toute responsabilité en cas de
dommages corporels ou matériels survenus suite au non-respect des consignes de la
notice d’exploitation. Les recours de garantie sont exclus dans ces cas.
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2 Consignes de sécurité
2.1  Autres documentations

* Ne faire installer et mettre en service que par du personnel électricien qualifié
conformément aux prescriptions de protection en vigueur et selon les instructions
des documents suivants :

— Notice d’exploitation "MOVIDRIVE® MDX60B/61B"
— Notice d’exploitation "MOVITRAC® B"

* |l est recommandé de lire attentivement ces documents avant de commencer
l'installation et la mise en service de la carte option DFD11B.

» |l est impératif de respecter les instructions et remarques de la présente documen-
tation afin d’obtenir un fonctionnement correct et de bénéficier, le cas échéant, d’'un
recours en garantie.

2.2 Consignes de sécurité pour les systémes de bus

Ce systeme de communication permet d’adapter précisément le MOVIDRIVE® a I'appli-
cation. Comme pour tout systéme programmable, il subsiste le risque d’'une erreur de
programmation qui peut mener & un comportement incontrolé.

2.3 Fonctions de sécurité

Les variateurs MOVIDRIVE® MDX60/61B et MOVITRAC® B ne peuvent assurer des
fonctions de sécurité sans étre reliés a un dispositif de sécurité de rang supérieur.
Prévoir des dispositifs de sécurité de rang supérieur pour garantir la sécurité des
machines et des personnes. Pour des applications en mode sécurisé, tenir impéra-
tivement compte de la documentation complémentaire "Coupure sécurisée pour
MOVIDRIVE® MDX60B/61B / MOVITRAC® B".

2.4 Applications de levage

Les variateurs MOVIDRIVE® MDX60/61B et MOVITRAC® B ne doivent pas étre utilisés
comme dispositifs de sécurité pour les applications de levage.

Pour éviter des dommages matériels ou corporels, prévoir des systemes de surveillance
ou des dispositifs de protection mécaniques.

2.5 Noms de produits et marques

Les marques et noms de produit cités dans ce manuel sont des marques déposées dont
la propriété revient aux détenteurs des titres.

2.6 Recyclage

Tenir compte des prescriptions nationales en vigueur !

Le cas échéant, les divers éléments doivent étre traités selon les prescriptions natio-
nales en vigueur en matiére de traitement des déchets et transformés selon leur
nature en :

» déchets électroniques

» plastique
* toéle
e cuivre
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3 Introduction
3.1 Contenu de ce manuel

Ce manuel décrit :
* Le montage de la carte option DFD11B dans les variateurs MOVIDRIVE® MDX61B.

» L'utilisation de la carte option DFD11B dans le convertisseur MOVITRAC® B et dans
le boitier de la passerelle UOH11B.

- La mise en service du MOVIDRIVE® MDX61B dans un systéme de bus de terrain
DeviceNet.

- La mise en service du MOVITRAC® B avec la passerelle DeviceNet.
» La configuration du maitre DeviceNet a I'aide de fichiers EDS.

3.2 Documentation complémentaire

Pour une mise en réseau simple et efficace du MOVIDRIVE® dans le systéme de bus
de terrain DeviceNet, consulter, outre le présent manuel, la documentation suivante :

« Manuel Principe de communication par bus de terrain MOVIDRIVE®
+  Manuel MOVITRAC® B et MOVIDRIVE® MDX60B/61B

Outre la description des paramétres de bus de terrain et de leur codage, le manuel
"Principe de communication par bus de terrain" et les manuels MOVITRAC® B/
MOVIDRIVE® MDX60B/61B expliquent, a 'aide de petits exemples, les concepts de
pilotage et les possibilités d’application les plus diverses.

Le manuel "Principe de communication par bus de terrain" contient par ailleurs une liste
de tous les parameétres du variateur, qui peuvent étre lus ou écrits avec les différentes
interfaces de communication, comme par exemple le bus systéme, la RS485 ou encore
par l'intermédiaire de l'interface bus de terrain.

3.3 Caractéristiques

Avec l'option DFD11B, le variateur MOVIDRIVE® MDX61B et le convertisseur
MOVITRAC® B permettent, grace a une interface bus de terrain universelle et perfor-
mante, la communication avec des systémes d’automatisation amont via DeviceNet.

3.3.1 MOVIDRIVE®, MOVITRAC® B et DeviceNet

Le comportement du variateur, défini pour le fonctionnement via DeviceNet, est uni-
forme, quel que soit le type de bus de terrain utilisé. Cette caractéristique permet
d’utiliser différents types de bus sans avoir a modifier le programme d’application. Un
changement pour un autre systéme de bus, comme par exemple EtherNet/IP (option
DF33B), est ainsi trés facilement réalisable.
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3.3.2 Echange de données via entrées/sorties scrutées (Polled) et entrées/sorties Bit-Strobe

Par l'intermédiaire de linterface DeviceNet, les entrainements SEW offrent un accés
direct a tous les parametres d’entrainement et a toutes les fonctions. Le pilotage du
variateur s’effectue a I'aide des données-process, a rafraichissement rapide et cyclique.
Ce canal de données-process permet non seulement de transmettre des consignes,
comme par exemple une consigne de vitesse, les durées des rampes d’accélération/de
décélération, mais aussi d’activer diverses fonctions d’entrainement telles que la libé-
ration, le verrouillage, 'arrét, I'arrét rapide, etc... Il permet également de remonter des
mesures variateur telles que la vitesse actuelle, le courant, I'état variateur, le numéro de
défaut ou encore des informations de dépassement de seuil.

3.3.3 Acceés aux parameétres via Explicite Messages

Le paramétrage du variateur s’effectue exclusivement via Explicite Messages. Cet
échange de paramétres permet d’élaborer des applications pour lesquelles tous les
paramétres d’entrainement importants sont stockés dans I'automate. Aucun para-
métrage manuel n’est alors nécessaire sur le variateur lui-méme.

3.3.4 Fonctions de surveillance

3.3.5 Diagnostic

La mise en oeuvre d’entrainements avec bus de terrain implique des fonctions de
surveillance supplémentaires, comme par exemple la surveillance du time out bus de
terrain ou encore des concepts d’arrét rapide. Les fonctions de surveillance du
MOVIDRIVE® B / MOVITRAC® B peuvent étre adaptées a I'application. On peut ainsi
déterminer quelle réaction le variateur doit adopter en cas d’erreur sur le bus. Un arrét
rapide sera approprié pour de nombreuses applications. |l est également possible de
mémoriser les derniéres consignes de maniére a ce que ces consignes soient direc-
tement réactivées au redémarrage (par exemple : bande transporteuse). La fonction-
nalité des bornes physiques étant aussi garantie lors du fonctionnement avec bus de
terrain, il est possible, comme auparavant, de réaliser des concepts d’arrét rapide indé-
pendants du bus de terrain via les bornes du variateur.

Le variateur MOVIDRIVE® B et le convertisseur MOVITRAC® B offrent de nombreuses
possibilités de diagnostic pour la mise en service et la maintenance. Le moniteur de bus
intégré dans MOVITOOLS® MotionStudio permet par exemple de contrbler aussi bien
les consignes envoyées par I'automate que les valeurs actuelles.

3.3.6 Moniteur de bus de terrain

On obtient en outre de nombreuses informations supplémentaires sur I'état de I'inter-
face bus de terrain. Intégré a I'atelier logiciel MOVITOOLS® MotionStudio, le moniteur
de bus de terrain offre une possibilité de diagnostic confortable qui, outre le réglage de
tous les paramétres d’entrainement (y compris les parameétres de bus de terrain),
permet aussi un affichage détaillé des informations d’état du bus de terrain et de
I'appareil.
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4 Instructions de montage et d’installation

Ce chapitre fournit des instructions concernant la montage et l'installation de la carte
option DFD11B dans le MOVIDRIVE® MDX61B, le MOVITRAC® B et le boitier de la
passerelle UOH11B.

4.1  Montage de la carte option DFD11B dans le MOVIDRIVE® MDX61B

REMARQUES
Sur les MOVIDRIVE® MDX61B de la taille 0, le monta‘ﬁeldémontage des cartes
[ ] option ne peut étre réalisé que par du personnel SEW.
1 * Le montage/démontage des cartes option par I'utilisateur n’est possible que sur les
variateurs MOVIDRIVE® MDX61B des tailles 1 a 6.

* L’option DFD11B doit étre insérée dans le logement pour carte bus de terrain [1].

* L’option DFD11B est alimentée en tension par le MOVIDRIVE® B. Une alimentation
spécifique n’est pas nécessaire.

62594AXX
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Montage de la carte option DFD11B dans le MOVIDRIVE® MDX61B

41.1 Avant de commencer

Tenir compte des remarques suivantes avant de monter ou démonter une carte
option :

Couper l'alimentation du variateur. Couper I'alimentation DC 24 V et la tension
réseau.

Avant de manipuler la carte option, prendre les mesures nécessaires pour €liminer
les charges électrostatiques (cordon de déchargement, chaussures conductrices,
etc.).

Avant le montage de la carte option, retirer la console de paramétrage et le cache
frontal (— Notice d’exploitation MOVIDRIVE® MDX60B/61B, chap. "Installation").

Apreés le montage de la carte option, remettre en place la console de paramétrage
et le cache frontal (— Notice d’exploitation MOVIDRIVE® MDX60B/61B, chap.
"Installation").

Conserver la carte option dans son emballage d’origine jusqu’a son montage.

Ne manipuler la carte option que lorsque cela est nécessaire. Ne la saisir qu’au bord
de la platine. Ne pas toucher les composants.
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4.1.2 Procédure de montage/démontage d’une carte option (MDX61B, tailles 1 - 6)

60039AXX

1. Desserrer les deux vis de fixation du support pour carte option. Retirer le support du
logement en le maintenant a I'horizontale pour ne pas le déformer.

2. Desserrer les deux vis de fixation de la tole de protection noire du support pour carte
option. Retirer la tole de protection noire.

3. Placer précisément et fixer a l'aide des trois vis la carte option sur les pergages
correspondants du support pour carte option.

4. Embrocher par une légére pression le support avec la carte option. Fixer le support
pour carte option avec les deux vis de fixation.

5. Pour le démontage de la carte option, procéder dans I'ordre inverse.

Manuel Interface bus de terrain DFD11B pour DeviceNet 11




4 Instructions de montage et d’installation
Montage de la carte option DFD11B dans le MOVITRAC® B

4.2 Montage de la carte option DFD11B dans le MOVITRAC® B

REMARQUE
Les cartes option pour MOVITRAC® B ne peuvent étre montées/démontées que par
i du personnel SEW qualifié.

4.21 Raccordement du bus systéme (SBus 1) entre un MOVITRAC® B et I'option DFD11B

MOVITRAC® B
DFD 11B
$1 or
1] %ON ore [1] Résistance de terminaison de ligne activée,
2] [Flore o, S1=0N
= o
ER [2] Interrupteur DIP S2 (réservé), S2 = OFF
FSC11B il
X45| x46 B
HIEERERE [0
N [ A
2o
1 allt- 1]
1 allt= ]
: : ‘
i O
§ OHe
@ @:—/j o
X1z | | X26
3 ‘ 1|2|3|4|5|s|7
3
* g ")
24V 6
T |2avi0 z
GND e N
62198AXX
X46 X26 Programmation des bornes
X46:1 X26:1 SC11 SBus +, CAN high
X46:2 X26:2 SC12 SBus —, CAN low
X46:3 X26:3 GND, CAN GND
X26:4 Réservé
X26:5 Réservé
X46:6 X26:6 GND, CAN GND
X46:7 X26:7 DC24V
X12 Programmation des bornes
X12:8 Entrée DC 24 V
X12:9 GND Potentiel de référence entrées binaires

Pour simplifier le cablage, I'option DFD11B peut étre alimentée en tension continue
24 V via la borne X46.7 du MOVITRAC® B vers la borne X26.7. En cas d’alimentation
de l'option DFD11B par le MOVITRAC® B, le MOVITRAC® B lui-méme doit étre ali-
menté en tension continue 24 V aux bornes X12.8 et X12.9. Activer sur I'option FSC11B
la résistance de terminaison du bus systéme (S1 = ON).
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4.2.2 Raccordement du bus systéme entre plusieurs convertisseurs MOVITRAC® B

MOVITRAC® B

S1
(1] ON
2] OFF

FSC11B
X45| X46
T FERRERR

11>
i

>

]

@
[
|
[
[
|

1 {
x

QOH1
OH2
MOVITRAC® B MOVITRAC® B
| TTTTT] S1 S1
X12] X26 oN 1 oN 1
H LT @ ) )
y 3l A
Pe2AVEY Lavio Z ‘ ‘ FSC11B FSC11B
) R AR X45] X46 X45] X46
§ HIL [* 1|2|3|4|5|6|7 HIL [* 1|2|3|4|5|6|7

62602AXX

[1] Résistance de terminaison de ligne activée uniquement au niveau du dernier parti-

cipant, S1 = ON

[2] Interrupteur DIP S2 (réservé), S2 = OFF

MOVITRAC® B DFD11B via le boitier-passerelle UOH11B
X46 Programmation des bornes X26 Programmation des bornes
X46:1 SC11 (bus systéme entrant High) X26:1 SC11 SBus +, CAN High
X46:2 SC12 (bus systéme entrant Low) X26:2 SC12 SBus —, CAN Low
X46:3 GND (référence bus systeme) X26:3 GND, CAN GND

X46:4 SC21 (bus systéme sortant High) X26:4 Réservé

X46:5 SC22 (bus systéme sortant Low) X26:5 Réservé

X46:6 GND (référence bus systéeme) X26:6 GND, CAN GND

X46:7 DC 24V X26:7 DC 24V

X12 Programmation des bornes

X12:8 DC 24V

X12:9 GND (potentiel de référence entrées binaires)

Manuel Interface bus de terrain DFD11B pour DeviceNet
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Instructions de montage et d’installation
Montage de la carte option DFD11B dans le MOVITRAC® B

Important :

Utiliser si possible une liaison deux paires torsadée et blindée en cuivre (cable de
transfert de données avec ftreillis de blindage en cuivre). Raccorder par un contact
de grande surface les deux extrémités du blindage a I'étrier de blindage du
MOVITRAC® B. En cas de cable a deux brins, relier également les extrémités du
blindage au GND. Le céble doit satisfaire aux exigences suivantes :

— Section de conducteur : 0,25 mm? (AWG23) .... 0,75 mm? (AWG18)
— Reésistance de la liaison : 120 Q pour 1 MHz
— Capacité linéique < 40 pF/m pour 1 kHz

Les cables spécifiques pour bus CAN ou DeviceNet, par exemple, conviennent
également.

La longueur totale admissible du conducteur dépend du réglage de la fréquence de
transmission du SBus :

— 250 kBaud: 160 m
— 500 kBaud : 80 m
— 1000 kBaud : 40 m

Activer la résistance de terminaison du bus systéme a la fin du segment du bus
(S1 = ON). Sur les autres appareils, désactiver la résistance de terminaison de ligne
(S1 = OFF). La passerelle DFD11B doit toujours se trouver au début ou a la fin du
segment de bus systéme. En effet, c6té bus systéme, elle est équipée d’une résis-
tance de terminaison de ligne intégrée toujours activée.

Le raccordement en étoile n’est pas admissible.

REMARQUE

Entre les appareils reliés entre eux par le SBus, empécher toute différence de
potentiel par des mesures appropriées, comme par exemple la mise a la masse des
appareils par une liaison séparée.
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4.3 Installation de la passerelle DFD11B / UOH11B

L’illustration suivante montre le raccordement de l'option DFD11B via le boitier-
passerelle UOH11B:X26.

REMARQUE
Les cartes option ne peuvent étre montées/démontées dans le boitier-passerelle
i UOH11B que par du personnel SEW qualifié.

UOH11B

DFD 11B
MoD/

O NET
Oro
Osio

BUS-
O Faurr]

0 1

NA(S)
s1

O Hi
Oh
X24
SEW Drive
X26
L] 12k fshol
SC11 Systembus +, CAN high ———" Tl | ‘ e B
SC12 Systembus -, CAN low I Wt DC+24
GND, CAN GND —————=—+).. | —— eNp
”””””””” RN
] [
ol
62197AXX

Boitier-passerelle UOH11B
X26 Fonction des bornes
X26:1 SC11 bus systéme +, CAN high
X26:2 SC12 bus systéme -, CAN low
X26:3 GND, CAN GND
X26:4 Réservé
X26:5 Réservé
X26:6 GND, CAN GND
X26:7 DC 24V

Le boitier de la passerelle est alimenté en 24 VV DC via la borne X26.
Connecter la résistance de terminaison du bus systéme a la fin du segment du bus.
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Raccordement et fonction des bornes de I'option DFD11B

DRO ="0"/ DR1 ="1" — 500 kBaud
DRO ="1"/ DR1 ="1" — non autorisé

4.4 Raccordement et fonction des bornes de I'option DFD11B
Référence Option interface DeviceNet DFD11B : 824 972 5
REMARQUES
» L’option "Interface bus de terrain DFD11B pour DeviceNet" n’est possible qu’avec
i un MOVIDRIVE® MDX61B, pas avec un MDX60B.
* L’option DFD11B doit étre insérée dans le logement pour carte bus de terrain.
Interrupteur
Vue de face o .
de la DFD11B Description DIP Fonction
Borne
DFD 11B
MOD/ MOD/NET = Modul/Network-Status Les diodes bicolores respectives indiquent I'état de l'inter-
O NeT PIO = E/S scrutées (Polled) face bus de terrain et du systéme DeviceNet
O pio BIO = E/S Bit-Strobe
BUS FAULT
Osio
BUS-
O FAULT
0 1
NA(5) | Six interrupteurs DIP pour le NA(0) ... NA(5) | Réglage de I'adresse du noeud (MAC-ID = Media Access
NAG) | ] o1 réglage de I'adresse du noeud Control Identifier)
NA(2) | 0 (MAC-ID)
NA(1)| =5
NA(0) L5
gggg);ﬁg DR(0) ... DR(1)
PD(4)| Deux interrupteurs DIP pour le Réglage de la fréquence de transmission DeviceNet :
Eg(g) - o réglage de la fréquence de DRO ="0"/ DR1 ="0" — 125 kBaud
roa)| o transmission DRO = "1"/ DR1 = "0" — 250 kBaud
)| 3
[min|
L1

Cinq interrupteurs DIP pour le
réglage de la longueur des
données-process

PD(0) ... PD(4)

Réglage de la longueur de données-process (1 ... 24 mots)
dans un MOVITRAC® B
Réglage de la longueur de données-process (1 ... 10 mots)

1
2 dans un MOVIDRIVE® B
3
4 AS Autosetup pour mode passerelle
5 F1, F2 Sans fonction
X30 : Raccordement DeviceNet X30:1 s
X30:2 CAN_L
X30:3 DRAIN
X30:4 CAN_H
62008AXX X30:5 Ve
Vue de face MOVITRAC® B _ .
et UOH11B Description Fonction
O H1 Diode H1 (rouge) Défaut bus systeme (uniqg. pour la fonction passerelle)
O H2 Diode H2 (verte) Réservé
X24 X24 X-Terminal Interface RS485 pour diagnostic par PC et MOVITOOLS® MotionStudio

58129AXX
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Instructions de montage et d’installation
Affectation des broches du connecteur

4.5 Affectation des broches du connecteur

Liaison DFD11B -
DeviceNet

Manuel Interface bus de terrain DFD11B pour DeviceNet

L’affectation des broches est décrite dans la spécification DeviceNet, volume I,

annexe A.

DFD11B

1
2|
3|
4 |
5 |

X30

54075AXX

La carte option DFD11B est optocouplée coté pilote conformément a la spécification
DeviceNet (volume I, chapitre 9). Ce qui signifie que le pilote de bus CAN doit étre ali-
menté en tension 24 V via le céble de bus. Le cable adéquat est également décrit dans
la spécification DeviceNet (volume I, appendice B). Le raccordement est a réaliser selon
les codes couleur donnés dans le tableau suivant.

N° de broche Signal Signification Couleur de
conducteur

1 = ov24 BK

2 CAN_L CAN_L BU

3 DRAIN DRAIN nu

4 CAN_H CAN_H WH

5 V+ 24V RD

Selon les spécifications DeviceNet, le bus doit avoir une structure linéaire, sans cables

de dérivation ou avec des cables de dérivation trés courts.

La longueur maximale de cable possible dépend de la fréquence de transmission

réglée.
Fréquence de transmission Longueur de cable maximale
500 kBaud 100 m
250 kBaud 250 m
125 kBaud 500 m
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Instructions de montage et d’installation
Blinder et poser les cables de bus

4.6 Blinder et poser les cables de bus

L’interface DeviceNet fonctionne selon la technique de transmission RS485 et suppose
I'utilisation d’'une liaison bifilaire blindée et torsadée par paire spécifiée comme type A
selon EN 50170.

Un blindage correct du cable de bus atténue les perturbations électriques typiques d’'un
milieu industriel. Les mesures suivantes permettent d’assurer un blindage optimal :

Serrer solidement les vis de fixation des connecteurs, modules et liaisons d’équi-
librage de potentiel.

Mettre le blindage du cable de bus a la terre sur une grande surface aux deux
extrémités.

Ne pas faire cheminer le cable de transmission des signaux ou le cable de bus
parallelement aux cables de puissance (liaisons moteur), mais dans des goulottes
séparées.

En milieu industriel, utiliser des colliers a reprise de blindage métalliques mis a la
terre.

Faire cheminer le cable de transmission des signaux et I'équilibrage de potentiel
correspondant ensemble avec un écart minimal.

Eviter de rallonger les cables de bus par des connecteurs.
Faire cheminer le cable de bus le long des surfaces de masse existantes.

STOP!

Le blindage du cable est relié a la terre des deux cotés et peut étre soumis a des diffe-
rences de potentiel. Aussi, il est possible qu’apparaisse un courant dans I'écran de
blindage. Dans ce cas, veiller a un équilibrage de potentiel suffisant en respectant les
consignes VDE applicables.

4.7 Terminaison de bus

Pour éviter les perturbations du systeme de bus, le segment DeviceNet doit étre délimité
par des résistances de terminaison de bus 120 Q au niveau du premier et du dernier
participant. Brancher la résistance de terminaison de ligne entre les bornes 2 et 4 du
connecteur de bus.
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Instructions de montage et d’installation
Réglage des interrupteurs DIP

4.8 Réglage des interrupteurs DIP

1

REMARQUE

Avant de modifier les réglages des interrupteurs DIP, mettre le variateur hors tension
(réseau et tension auxiliaire 24V). Les réglages des interrupteurs DIP sont a effectuer
uniqguement durant la phase d'initialisation du variateur.

Réglage de
I'adresse du
noeud (MAC-ID)

Réglage de la
fréquence de
transmission

Réglage de la
longueur de
données-process

Configuration de
lacommunication
via SBus de la
passerelle

L’adresse du noeud (MAC-ID = Media Access Control Identifier) se régle sur I'option
DFD11B a l'aide des interrupteurs DIP S1-NAO ... S1-NA5 en codage binaire. L'iden-
tifiant MAC représente I'adresse de noeud de la DFD11B. La DFD11B supporte les
adresses 0 a 63.

Le réglage de la fréquence de transmission s’effectue a I'aide des interrupteurs DIP
S2-DRO0 et S2-DR1.

Interrupteur DIP S2
Fréquence de transmission
DR1 DRO
0 0 125 kBaud
0 1 250 kBaud
1 0 500 kBaud
1 1 Non valide

Un maximum de 10 mots DeviceNet peuvent étre échangés entre le maitre DeviceNet
et la DFD11B (DFD11B montée dans un MOVIDRIVE® B) ou de 24 mots DeviceNet
(DFD11B montée dans un MOVITRAC® B ou dans le boitier UOH11B). Leur nombre se
regle a I'aide des interrupteurs DIP S2-PD0 a S2-PD4 en codage binaire.

0 1
NA5[ ]
NA4| I
il NA3[ I | o4 [1] Réglage de I'adresse du noeud (MAC-ID)
mf % [2] Réglage de la fréquence de transmission
NAO[ I [3] Réglage de la longueur des données-process
2] { DR1[ [4] Autosetup pour fonctionnalité de passerelle
DRO| I
PD4| I o [5] Sans fonction
PD3[[W . . i .
;34 PD2[I] Réglages effectués dans l'illustration :
oS MAC-ID : 4
[4] ;"_;2 E Fréquence de transmission : 125 kBaud
[5]{ F1 O Longueur des données-process : 8 DP

62196AXX

L’interrupteur DIP "AS" permet de configurer la communication par SBus de la passe-
relle (— Chapitre "Autosetup pour mode passerelle).

La configuration est exécutée si l'interrupteur DIP "AS" passe du réglage "0" a "1". Pour
la poursuite du fonctionnement de la DFD11B, linterrupteur DIP "AS" doit rester en
position "1" (= ON).

Manuel Interface bus de terrain DFD11B pour DeviceNet
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4 Instructions de montage et d’installation
Diodes d’état de I'option DFD11B

4.9 Diodes d’état de I'option DFD11B

Pour le diagnostic du systéme DeviceNet, I'option DFD11B est équipée de quatre
diodes bicolores d’affichage de I'état actuel de I'option DFD11B et de DeviceNet. L’état
du variateur correspondant a l'affichage de la diode est décrit dans le chapitre
"Diagnostic de défaut".

Désignation abrégée de la diode | Désignation compléte de la diode
MOD/NET Module/Network Status

PIO Polled 10

BIO Bit-Strobe 10

BUS-FAULT BUS-FAULT

Diode MOD/NET Les fonctions de la diode MOD/NET du tableau suivant sont décrites dans la spécifi-
cation DeviceNet.

Etat de la
diode
MOD/NET

Statut

Signification

Eteinte

Hors tension / Offline

« Lappareil est en mode Offline
* Lappareil effectue un contréle DUP-MAC
* Lappareil est hors tension

Clignote en vert
(toutes les 1°s)

Online et en mode
opérationnel

» L'appareil est Online ; aucune liaison n’a été établie

* Le controle DUP-MAC a été réalisé avec succes

* Aucune communication avec un maitre n’a encore été
établie

« Configuration absente, erronée ou incompléte

Allumée, verte

Online, mode opérationnel
et connectée

*  Online
* Une liaison a été établie avec un maitre
* La communication est active (Established State)

Rouge
clignotante
(toutes les 1's)

Allumée, rouge

Minor Fault ou Connection
Timeout

Défaut critique ou défaut
de liaison critique

* Un défaut pouvant étre acquitté est apparu

* Le variateur est en état de défaut (MOVIDRIVE® B/
passerelle)

* La connexion entrées/sorties Polled et/ou
entrées/sorties Bit-Strobe est en time out

» Détection d’'un défaut durant le contréle DUP-MAC

* Un défaut pouvant étre acquitté est apparu
*  BusOff-Status
« Détection d’'un défaut durant le contréle DUP-MAC

Diode PIO La diode PIO contréle la liaison par entrées/sorties scrutées (polled)
Etat de la Statut Signification
diode PIO
Clignote en DUP-MAC-Check L'appareil effectue un contréle DUP-MAC
vert
(toutes les
500 ms)
Eteinte Hors tension / Offline, sans * Lappareil est en mode Offline
contréle DUP-MAC » L’appareil est hors tension
Clignote en Online et en mode * Le variateur est Online
vert opérationnel * Le controle DUP-MAC a été réalisé avec succes

(toutes les 1's)

* Une liaison PIO est en cours d’établissement avec le
maitre (Configuring State)
» Configuration absente, erronée ou incompléte

Allumée,
verte

Rouge
clignotante
(toutes les 1's)

Online, mode opérationnel et
connectée

Minor Fault ou Connection
Timeout

*  Online
* Une liaison PIO a été établie (Established State)

« Fréquence de transmission non autorisée réglée par
interrupteur DIP

« Un défaut pouvant étre acquitté est apparu

« Liaison Polled I/0 en time out

Allumée,
rouge

Défaut critique ou défaut de
liaison critique

* Un défaut ne pouvant étre acquitté est apparu
« Etat BusOff
« Détection d’'un défaut durant le contréle DUP-MAC

20
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Instructions de montage et d’installation

Diodes d’état de I'option DFD11B

Diode BIO

Diode
BUS-FAULT

Test Power-Up

La diode BIO controle la liaison E/S Bit-Strobe.

(toutes les 1's)

Etat de la Statut Signification
diode BIO
Clignote en DUP-MAC-Check L'appareil effectue un contréle DUP-MAC
vert
(toutes les
500 ms)
Eteinte Hors tension / Offline, sans * Lappareil est en mode Offline
controle DUP-MAC * Lappareil est hors tension
Clignote en Online et en mode ¢ Le variateur est Online
vert opérationnel * Le contrle DUP-MAC a été réalisé avec succes

* Une liaison BIO est en cours d’établissement avec un
maitre (Configuring State)
« Configuration absente, erronée ou incompléte

Allumée,
verte

Rouge
clignotante
(toutes les 1's)

Allumée,
rouge

Online, mode opérationnel et
connectée

Minor Fault ou Connection
Timeout

Défaut critique ou défaut de
liaison critique

*  Online
* Une liaison BIO a été établie (Established State)

* Nombre de données-process non valide réglé via les
interrupteurs DIP

» Un défaut pouvant étre acquitté est apparu

» Liaison E/S Bit-Strobe en time out

« Un défaut ne pouvant étre acquitté est apparu
* BusOff-Status
« Détection d’'un défaut durant le contréle DUP-MAC

La diode BUS-FAULT affiche I'état physique du noeud du bus.

Etat de la diode | Statut Signification

BUS-FAULT

Eteinte NO ERROR Le nombre de défauts de bus se situe dans une plage
normale (Error-Active-State)
L'appareil effectue un contréle DUP-MAC et n’est pas en
mesure d’émettre des messages ; aucun autre participant

R_OUQG n’étant raccordé au bus (Error-Passiv-State)

clignotante BUS WARNING

(toutes les 1 s) Le nombre d’erreurs physiques sur le bus est trop élevé.
Aucun télégramme d’erreur n’est plus écrit dans le réseau
de bus (Error-Passiv-State)

Allumée, rouge BUS ERROR Etat BusOff :
Le nombre de défauts physiques sur le bus s’est encore
accru, en dépit de la commutation en "Error-Passiv-State".
L’accés au bus est désactivé

Allumée, jaune POWER OFF L’'alimentation externe auxiliaire via X30 est déconnectée
ou non raccordée

Aprés la mise sous tension du variateur, une procédure de test Power-Up de 'ensemble
des diodes est effectuée. Les diodes sont alors allumées dans 'ordre suivant :

Temps [ms] Diode MOD/NET Diode PIO Diode BIO Diode
BUS-FAULT

0 verte éteinte éteinte éteinte
250 rouge éteinte éteinte éteinte
500 éteinte verte éteinte éteinte
750 éteinte rouge éteinte éteinte
1000 éteinte éteinte verte éteinte
1250 éteinte éteinte rouge éteinte
1500 éteinte éteinte éteinte verte

1750 éteinte éteinte éteinte rouge

2000 éteinte éteinte éteinte éteinte

Manuel Interface bus de terrain DFD11B pour DeviceNet
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Configuration et mise en service
Validité des fichiers EDS pour I'option DFD11B

5 Configuration et mise en service

Ce chapitre contient des informations concernant la configuration du maitre DeviceNet
et la mise en service du variateur en cas de pilotage par bus de terrain.

REMARQUE

1

La version actuelle du fichier EDS pour la carte DFD11B est disponible sur notre site
Internet dans la rubrique "Logiciels".

5.1 Validité des fichiers EDS pour I'option DFD11B

REMARQUE

Les données des fichiers EDS ne doivent en aucun cas étre modifiées ou complétées.
SEW décline toute responsabilité en cas de dysfonctionnement du variateur di a une
modification du fichier EDS !

Deux fichiers EDS distincts sont disponibles pour la configuration du maitre (scanner
DeviceNet) pour la DFD11B.

+ Si l'option DFD11B est installée dans un MOVIDRIVE® B, le fichier
SEW_MOVIDRIVE_DFD11B.eds est nécessaire.

- Sil'option DFD11B est utilisée comme passerelle dans un MOVITRAC® B ou dans
un boitier de passerelle UOH11B, le fichier SEW_GATEWAY_DFD11B.eds est
nécessaire.

Pour la mise en place du réseau DeviceNet via I'option DFD11B, installer les fichiers
suivants a I'aide de RSNetWorx. Procéder comme suit :

+ Dans RSNetWorx, sélectionner le menu <Tools/EDS-Wizard>. Le programme
demande ensuite le nom des fichiers EDS et .ICO.

» Les fichiers en question sont installés. Pour des informations détaillées concernant
l'installation des fichiers EDS, consulter la documentation du logiciel RSNetWorx.

» Aprés linstallation, le variateur apparait dans la liste des appareils reconnus, dans
la rubrique "Vendor/SEW EURODRIVE GmbH".
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Configuration de I'API et du maitre (scanner DeviceNet) @

5.2 Configuration de I’API et du maitre (scanner DeviceNet)

Les exemples suivants sont adaptés a I'automate Allen Bradley ControlLogix 1756-L61
avec le logiciel de programmation RSLogix 5000 et le logiciel de configuration de
DeviceNet RSNetWorx.

Aprés avoir complété le scanner DeviceNet pour la configuration des entrées/sorties,
sélectionner le fichier *.dnt contenant la configuration DeviceNet. Pour afficher et traiter
la configuration DeviceNet, lancer RSNetWorx a partir de la fenétre suivante
(—illustration suivante).

[ RSLogix 5000 - Sample in ControlLogix_1756_L61.ACD [1756-L61]*
Ele Edit Yiew Search Logic Communicstions Toolks Window Help

ECERECEE] =l il [F e @l
Difline i E AUN H| Path: [ AB_ETH-1V10.3.71 60\Backplane’0* ~|
Mo Foices b - Ok
No Edits &,—IE:;T 4 N = =0 N R R RO K|
Eedundancy ﬂ-\! ll ] I 3 I\Faunritr:e ’{'.:‘ A TimeriCounter K Inpad/Cndput A [

@3 Controllsr Sample i Module Properties: Local:2 (1756-DNB 6.2)

%h ;E:;En Groups Eienerd] Connachon LmNﬁom_] b odule Irﬁ:ll Scan Listl Backplanal

5 E ;ﬁ:d:ypﬁ DreviceMat File [ dnt): I ADeviceMet_Conhiguration, dnt

=155 1/O Configur ation Found in:  <File: nok found:

= 3 1756 Backplane, 1756-A7 — Launch RSHetwiars for DeviceMet

&0 [0] 1756-L61 Sample

- B [1] 1756-EMBT}4 ENIP _Scanner
o j [2] 1756-DIB Diet_Scanner @? View and edit the DeviceMNet network

-2z DeviceMet

11744AXX

Dans RSNetWorx pour DeviceNet, il est possible d’insérer les appareils souhaités dans
la représentation graphique soit par un scanning en mode online, soit par "glisser-
déposer" (— illustration suivante). L’adresse indiquée sous le symbole de I'appareil doit
étre identique a I'adresse du noeud (MAC-ID) réglée sur la DFD11B a l'aide des inter-
rupteurs DIP. Si les appareils nécessaires ne figurent pas dans la liste de sélection,
enregistrer au préalable les fichiers EDS correspondants par les menus [Tools]/
[Wizard].

L7, *DeviceNet_Configuration.dnt - RSNetWorx for DeviceNet

File Edit Wiew MNetwork Device Diagnostics Tools Help

BE-adssmry | [[e@ali £ & v EE
Hardware $o SEW SEW
E-{] DeviceMet GATEWAY MOVIDRIWVE
- Categary DFD118 DFD11E
=) vendor
{0 Phoenix Contact
-- Rockwel Automation, - Allen-Bradley
=) SEW Eurodrive GmbH 10 1

----- D sEw GATEWAY MQD2x
----- Ty SEW GATEWAY MOD3x
----- E SEW GATEWAY UFD11A

=] Urknown Device Type 100 ‘ ‘

SEW MOWIDRIVE DFD114
----- SEW MOWIDRIVE DFD11E
----- B SEW MOWIFIT CLASSIC
----- i, SEW MOYIPLC ADVANCED
----- | sew-GaTEwWAY-DFDLLE

1| | 3

M| 4 | P| HF\, Graph { Spreadshest ) Master/Slave Configu
11745AXX
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@ Configuration de I'API et du maitre (scanner DeviceNet)

5.2.1 DFD11B comme option bus de terrain dans un MOVIDRIVE® B

24

En mode Online, il est possible de vérifier la configuration de données-process de la
DFD11B en consultant la liste "device properties" (— illustration suivante).

*DeyiceNet_Configuration.dnt - RSNetWorx for DeviceMet

” File Edit View MNebwork Device Diagnostics Tools Help
ﬂun.l ~ —n | = 1 . | [T el |

EL.SEW MOYIDRIYE DFD11B 2] x|

General Parameters | 10 Dats | EDS File |

i Select the parameter that you want to configure and initiate an
action uzing the toolbar.
¥ Groups Boan [an | = ponitor LS
D | & 2| parameter | current walue | 63
B Device Parameter
3 @ Device Identificakion 0
Control source FIELDEUS
5 Setpoint source FIELDEUS
6 @ Pd Configuration 3PD
7 Setp.descr, PO1 CONTROLWORD 1
g Setp.descr, POZ SPEED
9 Setp.descr, PO3 MO FUMCTION
10 Ack.w descr, PI1 STATUSWORD 1
11 Ack.w.descr, PIZ SPEED b
12 Ack.v descr, PI3 APARENT CURRENT
13 P2 data enable YES
14 Timeouk response RAPID STOP AR,
— .15 &  Fieldbus tvoe DEYICEMET ;| | Graph (" Spreadsheet 1 M

11746AXX

Le paramétre "PD Configuration" indique le nombre (1 ... 10) de mots données-process
(DP), réglé via les interrupteurs DIP PD(0) ... PD(4) et définit les paramétres d’E/S pour
le scanner DeviceNet (— illustration suivante).

General | Madule  Scanlist | [hput I Dutputl ADR I Summaryl

— I

Available Devices: Scanlist: 1756-DNE SEW
g 11, SEW MOVIDRIVE DF... MOWIDRIWE

Ll DFD11E

<] ! E

* .
S Edit I/0 Parameters : 11, SEW MOYIDRIYE DFD11E

— I Stobeds ——————— I Change of State / Cyclic—
it S Ig _I: Butes %) Change of State. £ Gy
¥ Automap on Add Uze: Mutput Bt F . .

Input Size: 0 =i

I pload fram Seanmer... |
v Palledg —————————————— Dutput Size: o =i

Download to Scanner...

| Input Size: IB _Ij Bytes Heartheat Rate: 250 =

Edit [/0 Parameters... |
Dutput Size: IE _Ij Bytes Advanc

- oK I Abbrec] Fuoll Rate: IEver_l,J Scan 'I

11747AXX
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Aprés linsertion du MOVIDRIVE® B avec option DFD11B dans la "Scanlist", régler le
nombre des entrées/sorties scrutées (Polled) sur 2x le nombre de données-process
(p- ex. DP = 3x nombre des octets d’entrée scrutées (Polled) = 6 et octets de sortie = 6)
par "Edit I/O Parameters". Lorsque la configuration a été sauvegardée et chargée dans
le scanner, arréter RSNetWorx.

En fonction de la configuration DeviceNet et des régles de configuration dans le
scanner, les données regues de / destinées aux appareils DeviceNet rassemblées dans
un DINT-Array, entre le scanner et les Tags IO locaux du processeur Logix, sont
transmises.

Afin de s’affranchir d’'une recherche manuelle des données d’un appareil défini dans cet
Array (tableau), il est possible de créer de maniére automatique, a I'aide de I'utilitaire
"DeviceNet Tag Generator", des instructions de copie ainsi que deux tags de controle
(Input & Output comme Byte-Arrays) pour chaque appareil DeviceNet.

Le nom du Tag contient I'adresse du noeud (MAC-ID) de l'appareil DeviceNet et la
désignation POL_I pour les données d’entrée scrutées (Polled) ou POL_O pour les
données de sortie scrutées (Polled) (— illustration suivante).

——
& Controller Tags ) - STEd
L3 Controller Fault Handsr Scoge: | f§ Semple hgw.._| ShowAl
(1 Power-Up Handler Narne £ | Stde | Data Type| Description
-3 Tasks [ [= DNet_Scanner N11_POL_I 0138_6. | SEW MOVIDRIVE DFD118
= £ ManTask [+-DNet_Scanner M11_POL_| Data |Decimal [SINT[E] | SE' MOVIDRIVE DFDT1E
& j Eq‘*“';e“e””ms P [[= DNet_Scanner N11_POL_D _0138_8..|SEW MOVIDRIVE OFD118
[#]-L ainFrograrm T .  p— S J——
: + ;i DeviceNetOutputs _I [+-DMet_Scanner_M11_POL_0.Data | Decimal |SINT[E] |SE MOWVIDRIVE DFDTE

11748AXX

Le contenu des données-process 1 ... 3 de et vers le MOVIDRIVE® B se définit a I'aide
des parameétres P870 ... P875. Le contenu des données-process 4 ... 10 est défini dans
un programme IPOSPUS® oy dans un applicatif.
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@ Configuration de I'API et du maitre (scanner DeviceNet)

5.2.2 DFD11B comme passerelle pour bus de terrain dans un MOVITRAC® B ou dans un boitier de
passerelle UOH11B

En mode Online, il est possible de vérifier la configuration de données-process de la
DFD11B par la lecture des propriétés ("device properties") (— illustration suivante).

" |- SEW GATEWAY DFD11B 2| x|l

ﬂl General Parameters | 1/0 Data | EDS File |

| i Select the parameter that you want to configure and initiate an
¥l  action using the toolbar.

[V Groups B [an ¥ | = Monitor B &

(8] |@iﬁ] Parameter | Current Value

‘:Tj Device Parameter

i 1 @  pdcConfiguration 6PD+PARAMETER
z Timeout response PADATA = DJWARN,
3 & Fieldbus type DEYICEMET
4 & £ Baudrate 500 kBaud
5 @ Station Address 10

_z PO-Monitor

(5 PI-Monitor
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Le paramétre "PD-Configuration" indique le nombre (3 ... 24) de mots données-process
(DP), réglés a I'aide des interrupteurs DIP PD(0) ... PD(4). Le nombre de mots données-
process doit étre égal au triple du nombre d’entrailnements (1 ... 8), raccordés via le
SBus sur la passerelle DFD11B. Le nombre de mots données-process (DP) détermine
les paramétres d’E/S pour le scanner DeviceNet (— illustration suivante).

General | Module  Seanlist | input | Output| ADR | Summary | = 82 (= A |
Available Devices: Scanlist: SEwW
| 10,5EW GATEWEY DF... GATEWAY
Ll DFD11E

1 Sttobed: — I Changeof State /
Irput Size: IB _I::' Bytes {¥'| Change af State
V' Automap on Add e Dutput Bit: I
Input Size: F
|dpload from Scanner... |
P — Olutput Size: [
Download to Scanner... | ¥ Polled: HipUt size I-
Input Size: |12 :: Heartbeat Flate: |-
Edit [/0 Parameters... | P =1 Bytes I-

Output Size: I12 _|::' Bytes
Ok | Abbrech Pall B ate: IEvery Scan "I

11750AXX
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Aprés insertion de la passerelle DFD11B dans la "Scanlist", régler via "Edit /O
Parameters" le nombre d’octets d’E/S scrutés (polled) a 2x le nombre de DP (p. ex. DP
= 6 — nombre d’octets d’entrée scrutés (polled) = 12 et octets de sortie = 12). Apres la
sauvegarde et le chargement de la configuration DeviceNet dans le scanner,
RS-NetWorx peut étre arrété.

En fonction de la configuration DeviceNet et des régles de configuration dans le
scanner, les données regues de / destinées aux appareils DeviceNet rassemblées dans
un DINT-Array, entre le scanner et les Tags IO locaux du processeur Logix, sont
transmises.

Afin de s’affranchir d’'une recherche manuelle des données d’un appareil défini dans cet
Array (tableau), il est possible de créer de maniére automatique, a I'aide de I'utilitaire
"DeviceNet Tag Generator", des instructions de copie ainsi que deux tags de controle
(Input & Output comme Byte-Arrays) pour chaque appareil DeviceNet.

Le nom du Tag contient I'adresse du noeud (MAC-ID) de l'appareil DeviceNet et la
désignation POL_I pour les données d’entrée scrutées (Polled) ou POL_O pour les
données de sortie scrutées (Polled) (— illustration suivante).

== e
Q Controller Tags
: 5 Sampl »|  Show. | Showal
[T Controller Faulk Handler — U Empe —, o
(3 Power-Up Handler HName o |Siwle | Data Type| Desciiption
=-4£5] Tasks | |=1DNet_ Scanner_N10_POL_ _013B_8. |SEW GATEWAY DFD118
= '-@_['1‘3'”755" +-DMet_Scanner_M10_POL_|.Data |Decimal |SIMT[12] | SEwW GATEWAY DFDTIE
& j: :ﬁ’";”“mp”“ b = DNel_Scanner_N10_POL_O _(0136_8... SEW GATEWAY DFD11E
= 3 povicshoutputs | || |—)_ 2 DNet_Seanner N10_POL_0.0ata Decinal |SINT[12] |5\ GATEWAT DFD1IE
11751AXX

Dans ces Arrays d’octets depuis et vers la passerelle DFD11B, les données sont
envoyées aux entrainements raccordés au SBus de la maniére suivante :

» lesoctets 0...5 contiennent les DP 1...3 de I'entrainement avec la plus petite adresse
SBus (p. ex. 1)

* les octets 6...11 contiennent les DP 1...3 de I'entrainement avec I'adresse SBus
suivante (p. ex. 2)

Le contenu des mots données-process 1...3 depuis et vers les entrainements se définit
individuellement dans chaque entrainement avec les paramétres P870...P875.

Manuel Interface bus de terrain DFD11B pour DeviceNet
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Configuration de I'API et du maitre (scanner DeviceNet)

5.2.3 Autosetup pour mode passerelle

La fonction d’autosetup permet la mise en service de la DFD11B sans PC. La mise en
service est activée par la mise sur ON de I'interrupteur DIP Autosetup (voir chapitre 4.4,
page 16).

REMARQUE

L’activation de l'interrupteur DIP Autosetup (AS) déclenche une exécution unique de
la fonction. Ensuite, I'interrupteur DIP Autosetup doit rester sur ON. La fonction
peut étre répétée en remettant sur OFF puis sur ON cet interrupteur DIP.

Au cours de la premiére étape, la DFD11B recherche les variateurs au niveau du SBus
de la couche inférieure et signale cette opération par un bref clignotement de la diode
H1 (défaut bus systéme). A cet effet, il convient de régler pour les variateurs des
adresses de SBus toutes distinctes (P881). Il est conseillé d’attribuer les adresses dans
'ordre croissant, en commengant par I'adresse 1, selon la position occupée par chaque
variateur dans I'armoire de commande. Pour chaque variateur reconnu, la représen-
tation sous forme de données-process au niveau du bus de terrain est augmentée de
trois mots.

Si aucun variateur n’a été reconnu, la diode H1 reste allumée. Un maximum de huit
variateurs peuvent étre pris en compte.

Aprés cette recherche, la DFD11B échange de maniére cyclique trois mots données-
process avec chaque variateur raccordé. La commande envoie les sorties-process au
bus de terrain qui les organise par blocs de 3 et les transfére. Les entrées-process sont
mises a disposition par les variateurs, assemblées et transférées a la commande par le
bus de terrain.

Le temps de cycle pour la communication via SBus est de 2 ms par participant, avec
une fréquence de transmission SBus de 500 kbit/s sans ingénierie complémentaire.

Pour une application avec huit variateurs raccordés sur le SBus, le temps de cycle pour
I'actualisation des données-process est de 8 x 2 ms = 16 ms.

REMARQUE

En cas de modification de I'affectation des données-process des variateurs raccordés
a la DFD11B, répéter l'autosetup ; en effet, la DFD11B procéde a une sauvegarde
unique de ces données lors de l'autosetup. L’affectation des données-process des
variateurs raccordés ne doit plus étre modifiée aprés un autosetup.

Manuel Interface bus de terrain DFD11B pour DeviceNet
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5.3

Reéglage du MOVIDRIVE® MDX61B @

Réglage du MOVIDRIVE® MDX61B

Pour faciliter le fonctionnement avec bus de terrain, les réglages suivants sont
nécessaires.

[ /5 |Aborescence i B 10. Sources de consigne et type de commande =10] x|
|9 =
= |2 |53 Paremétres MOVIDRIVE® B 100 Source de consigne |Bus de temain ;l
= [= Plaque signalétique 101 Pil
= lotage par Pilotage par carte bus de temain
{=! Informations IPOS | — = ;I

4 = Iformations vanateur 102 Mise & l'échelle fréquence [kHz] |1[]_1}|}

(a8 0.. Affichage de valeurs — ——
B, B3-423 1.. Consignes et rampes accélé R 60. Entrées binaires du variateur 10| x|
e [ 10. Sources de consigne & | | 600 Entrée binaire DIOT [ |Entrée sans fonction =]
T {=! 11. Entrée analogique 1 (0- p—_—
; = 1. Etibes analogidues de 601 Entrée binaire DI02 [~ [Er:ree sans fonction El
= S }3 :ampesde wesse; 602 Entrée binaire DI03 [~ [Erirée sans fonction ~|

1= 14. Rampes de vitesse
= =] 15. +/- vite par rampes 603 Entrée binaire DI04 [~ [Entrée sans fonction |
I :I 16 Consigms intemes e || 604 Entrée binaire DIOS [~ |Entrée sans fonction -
{=l| 17. Consignes intemes 2
| {8 2.. Régulation de vitesse et cart | | 605 Entrée binaire DIO6 f_]Emée sans fonction LI
L Frikat : N =
,EJ 3. Limtations et paramélres mo 606 Entrée binaire DIO7 [ ]Er'tlee sans fonction L'

4

+ (28 4.. Informations "Dépassement

3 5.. Fonctions de survellance [&E &7. Configuration des données-process (bus de terrain) (Ol x|
o oo s sae| | 870Consige 51 T
=/ 61. Entrées binaires de lac | | 871 Consigne SF2 m
62. Sorties binaires du variz
§3. Sorties binaires dela cz || 872 Consigne SP3 Sans fonction |
|=]| B4. Sorties analogiques de 873 Mesure EP1 ,m
@& 7. Piotage du moteur
=423 8.. Fonctions spéciales 874 Mesure EP2 Vitesse réelle - i
= 80. Setup
81, Linisons RS2324gs et || 7 Mesure EF3 et =
82 Freinage électrique du1| | 876 Valider SP bus de terrain |Oui -.i
|=] 83. Réactions awo défauts
{=]| 84. Reset par PC et autore:
{=/ 85. Mise a I'échelle vitesse
=/ 86. Fréquence de découpz
[ 87 Configuration des donn
[=] 88. Communication sérielle
[=] 89. Communication sérelle
(@ 9. Paramétres care d'axe IPOS
11638AFR

Pour le pilotage du MOVIDRIVE® B via DeviceNet, celui-ci doit d’abord étre paramétré
sur Pilotage par (P101) = SBUS et Source de consigne (P100) = SBUS. Avec le réglage
sur BUS DE TERRAIN, le variateur est paramétré pour la prise en compte des
consignes par DeviceNet. Le MOVIDRIVE® B réagit alors aux sorties-process émises
par 'automate.

Aprés installation de la carte option DeviceNet, le variateur MOVIDRIVE® B peut étre
paramétré immeédiatement par l'intermédiaire de DeviceNet, et ceci sans autres
réglages. Ainsi, tous les paramétres peuvent étre réglés par 'automate dés la mise sous
tension.

L’activation du pilotage par BUS DE TERRAIN est signalée a la commande amont par
le bit "Mode bus de terrain actif" du mot d’état.

Pour des raisons de sécurité, le MOVIDRIVE® B devra étre préalablement libéré par les
bornes, avant de pouvoir étre piloté par bus. Par conséquent, il faut raccorder et para-
métrer les bornes pour que le variateur soit libéré par les bornes d’entrée. La variante
la plus simple pour libérer le variateur par les bornes est par exemple d’appliquer du
+24 V sur la borne d’entrée DIGJ (fonction /VERROUILLAGE) et de paramétrer les
bornes d’entrée DI@1 ... DI7 sur SANS FONCTION.

Manuel Interface bus de terrain DFD11B pour DeviceNet
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Réglage du MOVITRAC® B

Réglage du MOVITRAC® B
Arborescence 3 [ 10. Source de consigne et type de commande =10] x|
=& Paramétres MOVITRAC® B 100 Source de consigne [SBus 1/ consigne fixe ~|
&8 0. Affichage de valeurs 101 Pilotage par Pk o 2me CAN =
=4 1.. Consignes et rampes accélé | DS PR A e —I
[ 10. Source de consigne et 104 Consigne de vitesse de référence [r/min] {3000.00
=1 10. Entrée fréquence = —
(5 11, Etrée ansogue 1 (0 || EE 60, Enirées binaires =10 x|
: 12. Potentiométre de consis 601 Entrée binaire DI02 [ |Mard1&,-"Anét rapide Ll
13. Rampes de vitesse 1
=14 R A 2 602 Entrée binaire DIO3 [ [Entree sans fonction L[
{=] 15. +/- vite par bomes 603 Entrée binaire DI04 [~ [Entrée sans fonction Ea|
= 16. Consignes intemes 1 o
= 17. Consignes intemes 2 604 Entrée binaire DIOS [~ [Entrée sans fonction -
2 2. Paramétres de réguiation P! | | gng Entrée binaire DID [~ [Enirée sans fonction ~]
3] 3. Limitations et p ma
(0 4. Infos dépassement de seul | | [&[F' 87, Configuration données-process =10] x|
3 5.. Fonctions de survellance =
=423 6.. Programmation des bomes 870 Consigne SP1 !Commande 1 ]'
[ 60. Entrées binaires 871 Consigne SP2 [Vtesse  +]
{=5| B2. Sorties binaires
= 4. Sorbies analogiques opt 872 Consigne SP3 [Sans fonction -
% (@ 7. Piotage du motewr 73 Mesure EP1 fodeat =]
=423 8.. Fonctions spéciales
= 80. Setup 874 Mesure EP2 Vitesse réelle -
[=] B1. Liaison R5485
?
(=] 82 Freinage Sectique du1 875 Mesure EP3 [Couram' total -
[=] 83. Réactions aux défauts | | 876 Valider SP bus de terrain [Oui =
=] 84 Reset par PC et autore:
{= 85. Mise & l'échele vitesse | | [E[188, Lisison SBus -10f x|
{=! B6. Fréguence de découpz 280 SBus Protocole Movilink =
[ 87, Configuration données- — =
B 88. Lisison SBus 881 SBus Adresse I
#-{28 9. Paramétres IPOS 382 SBus Adresse groupe iD
£83 SBus Time out [s] !ﬁf.j
884 SBus Fréq. transmission  [500 kBaud |
886 CANopen Adresse i 2
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Pour le pilotage par DeviceNet, le MOVITRAC® B doit d’abord étre paramétré sur
Pilotage par (P101) = SBUS et Source de consigne (P100) = SBUS. Avec le réglage sur
SBus, le MOVITRAC® B est paramétré pour la prise en compte des consignes par la
passerelle. Le MOVITRA c®B réagit alors aux sorties-process émises par I'automate.

Pour que le MOVITRAC® B s'arréte en cas de défaut de la communication par SBus, il
est nécessaire de régler la durée de time out du SBus1 (P883) a une valeur différente
de 0 ms. Nous préconisons une valeur dans la plage 50 ... 200 ms. L’activation du pilo-
tage par SBus est signalée a la commande amont par le bit "Mode SBus actif" du mot
d’état.

Pour des raisons de sécurité, le MOVITRAC® B devra au préalable étre libéré par les
bornes, avant de pouvoir étre piloté par le bus. Par conséquent, il faut raccorder et
paramétrer les bornes pour que le MOVITRAC® B soit libéré par les bornes d’entrée. La
variante la plus simple pour libérer le MOVITRAC® B par les bornes est par exemple
d’appliquer du +24 V sur la borne d’entrée DIJ1 (fonction DROITE/ARRET) et de para-
métrer les autres bornes d’entrée sur SANS FONCTION.

REMARQUE

Programmer le paramétre P881 Adresse SBus dans l'ordre croissant aux valeurs
1...8. Les MOVITRAC® B avec carte DFD11B intégrée (a partir de la version de
firmware .15) sont livrés d’usine avec I'adresse SBus réglée a 1.

L’adresse SBus égale a 0 est réservée a la passerelle DFD11B et ne doit par consé-
quent pas étre utilisée.

Paramétrer P883 Time out SBus a une valeur de 50 a 200 ms.
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5.5 Exemples de configuration avec RSLogix 5000
5.5.1 MOVIDRIVE® B avec échange données-process 3 DP

1. Régler les interrupteurs DIP correspondants de la DFD11B pour

» adapter la fréquence de transmission au réseau DeviceNet
» régler 'adresse (MAC-ID) sur une valeur non utilisée par ailleurs
» définir le nombre de données-process (selon le présent exemple) a trois

2. Insérer le MOVIDRIVE® B avec I'option DFD11B dans la configuration DeviceNet en
suivant les instructions des chapitres 5.2 et 5.2.1.

3. Régler les paramétres de communication du MOVIDRIVE® B en suivant les instruc-
tions du chapitre 5.3.

4. L’intégration dans le projet RSLogix peut a présent s’effectuer.

Pour cela, définir un tag de contrdle avec type de données a définir par I'utilisateur,
pour créer ainsi une interface simple vers les données-process du variateur
(—illustration suivante).

=1 Conkroller Sample BfiData Type: SEW_Drive

|4 controller Tags
[ Contraller Faulk Handler

| [ Power-Up Handler Mame: ISEW_DWE:
=1-i= Tasks
- [E-ld MainTask Description: Process-data d

7] Unscheduled Programs | Phases
= £ Motion Groups
[ Unarouped Ases

[ Trends .
=42 Data Types _]
i [F-Cm User-Defined
R =Ew Drive
[ _0138_5249725_1_E771E0GE Members: Data Typ
:
% _3112;3549?25_0_5??1Euaa — [ R — T |
[# Lm Sttin_gs_ =h M _3_wards from Diive
[#-L g Predefined —waordl INT Hex
=L Module-Defined | [ [word2 INT |Hex
=1 559 1jO Configuration || —word3 INT {Hex |
(83 1756 Backplane, 1756-47 | |Eh PO _3_words to Drive
fa [0] 1756-L61 Sample - wordl INT Hex
- B [1] 1756-EMBT /A EMIP_Scanner - ward2 INT Hes
- B [2] 1756-DNB Dhet_scanner ] wadd INT [Hex
&5 DeviceMet :|

h")\-iL:ll 'ai:w:-L.':--.f\-'-I 1] I Cancel | Apply
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La description pour les entrées et sorties-process du tag de contrdle peut s’effectuer,
conformément a la définition des données-process (DP) dans le MOVIDRIVE® B
(—chapitre 5.3).

ontroller Tags - Sample{controller)

Scope: | ] Sample - Shaw... | Shav Al
MHane o | Walue € | Force Maz® | Style Data Type Dezcription
[=1-A11_Movidrive fo..0 fo..0 SEW _Dirive Frocess-data Addr. 11
El-ﬁ'l'l_Movidrive.F'I [ [ _3 words Process-data Addr. 11 frorm Drive
[+-&811_Movidrive. PlLyord] legooon Hex INT Statuz Word 1
[+]-811_Mavidrive. Pl.ward2 1a#0000 Hex INT Actual Speed
[+-811_Movidrive. PlLyword3 legooon Hex INT Apparent Output Current
3 [=-A411_Mavidrive PO [ [ _3 words Process-data Addr. 11 to Drive

[+-&A11_Movwidrive. PO word] legooon Hex INT Control word 1
[+]-811_Mavidrive PO.word2 1a#0000 Hex INT Set Speed
[+-A11_Movwidrive PO word3 legooon Hex INT Mo Function
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5. Pour copier les données de I'entrainement dans la nouvelle structure de données,
insérer une instruction CPS dans la routine principale ("MainRoutine") qui lit les
données dans le LocallO (- illustration suivante).

Attention : Tlinstruction CPS sera exécutée aprés la routine
DNet_ScannerinputsRoutine générée automatiquement (avec le générateur de tags
de DeviceNet).

& Controller Sample [:] DeviceNetInputs - MainRoutine
@ Controller Tags ‘
- +
[ Contraller Fault Handler —] —I—ILI

.23 Power-Up Handler JSR
&3 Tasks 0 Jump To Subroutine
EI .(_3 MainTask Routine Name DNet_ScannerinputsRoutine

= Eg. DewceNatInputs
: q Program Tags

MainRoutine Process-data Addr,

- |B) DNet_ScannerIn 11 from Drive

l -8 MainProgram CPS

=2 E§ DeviceMetOutputs 1 Synchronous Copy File
. Program Tags Source DNet_Scanner_M11_POL_|
[ MainRoutine East : A11_erdrwe.lzl
--|B) onet_Scannero engt

I:I Unscheduled Programs |

-S Motion Groups
i3 Ungrouped Axes

[ Trends

5] Data Types

=-£8) User-Defined

(Endl)
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Pour copier les données de la nouvelle structure de données vers I'entrainement,
insérer une instruction CPS dans la routine principale ("MainRoutine") qui transmet
les données dans le LocallO.

Attention : Tlinstruction CPS sera exécutée avant la routine
DNet_Scanner_OutputsRoutine créée automatiquement (a I'aide du générateur de
tags de DeviceNet).

DDewceNetUutputs MainRoutine

-£5] Controller Sample

& Controller Tags
(23 Controller Fault Handler —I _IE]EI

izl el] w5l 2T

(= Power-Up Handler SEVW MOVIDRIVE DFD11B
£5) Tasks cps
& % MainTask ] Synchronous Copy File —
B- @ DeviceNetInputs Source A11_Movidrive PO
- D) Program Tags Dest DNet_Scanner_N11_POL_O
B3 MainRoutine Length 1

5 5-----3 Dhet_ScannerIn
3, MainProgram
= % DeviceNetOutputs JSR

@ Program Tags 1 Jump To Subroutine
Routing Mame  Dhlet_ScannerOutputsRoutine

- Q DMet_ScannerOn
(23 Unscheduled Programs |
45 Motion Groups
“-(2J Unagrouped Axes
[ Trends
£5] Data Types

(End)
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6. Le projet est ensuite sauvegardé et transféré dans I'APIl. L’API passe ensuite en
mode RUN et le bit de commande Scanner CommandRegister.Run est forcé a "1"
pour activer 'échange de données via DeviceNet.

Il est a présent possible de lire les mesures de I'entrainement et de modifier ses
consignes.

" Controller Tags - Sample{controller)
Scope: | ﬂSam:ﬂe :‘ Show... I Show All

MName & | Malue €|Swle | Data Type Description
[=1-A11_Movidrive Hna! SEW_Drive Process-data Addr. 11
—-A11_Movidive.PI ) _3 words Process-data Addr. 11 fic
-A11_Movidrive.Pl.word1 160004 Hex  |INT Status Word 1
Al 1_Movidrive Pl.word2 1640000 Hex INT Actual Speed
E-M 1_Movidrive Pl.word3 16#0000 Hex INT ALpparent Qutput Current
[=-411_Movidrive.FO fialaintl _3_words Process-data &ddr. 11 to
-A1 1_Movidrive. PO.word1 1640006 Hex INT Control Word 1
. —M 1_Movidrive. PO word2 16#1000|Hex INT Set Speed
F-411_Maovidrive.PO.word3 16#0000 Hex INT Mo Function

11756AXX

Les données-process doivent correspondre aux valeurs affichées dans I'arbo-
rescence des paramétres de MOVITOOLS® MotionStudio (- illustration suivante).

LN = MOVIDRIVE®B parameters\Display vakies\Bus:

=23 MOVIDRIVE®E parameters 030 PD configuration |3PDW + Parameter
=] Hameplate . -
=1 IPOS infomstion Hlfeidhe bpe IDeviceNet
=] Unit infarmation 092 Fieldbus baud rate  [kBaud] ts[m
=424 0. Display values -
[=] 00. Process values 053 it eldees m
- {=] 01. Status displays 094 P01 Setpoint & |Heu j

=/ 02 Bnalog setpoints ;
“[=/ 03. Binary inputs basic unit 035 P02 Setpont 1000 IH'B"‘ ¥

I
I
(=] 04. Binary inputs option 096 PD3 Setpoint | 0|Hex ¥}
I
I
I

=/ 05. Binary outputs basic unit
|=] DB. Binary outputs option 037 P11 Actual value 4 |Hex j
038 PI2 Actual value 0|Hex x|

U|Hexj

11757AXX

08, Fault memony 0-4

033 P13 Actual value

i 09. Bus diaghostics
MR Catmninba lnkasrabans
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5.5.2 Deux convertisseurs MOVITRAC® B via la passerelle DFD11B / UOH11B

. Régler les interrupteurs DIP concernés de la DFD11B afin

» d’adapter la fréquence de transmission au réseau DeviceNet
» de régler 'adresse (MAC-ID) a une valeur non utilisée par ailleurs
+ de définir un nombre de données-process de 6 (selon cet exemple)

. Insérer la passerelle DFD11B dans la configuration DeviceNet selon les instructions

des chapitres 5.2 et 5.2.2.

. Exécuter la fonction d’Auto-Setup de la passerelle DFD11B selon les instructions du

chapitre 5.3 pour configurer les données-process vers les entrainements.

. Régler les paramétres de communication du MOVITRAC® B selon les instructions

du chapitre 5.4.

. L’intégration dans le projet RSLogix peut a présent s’effectuer.

Pour cela, définir un tag de contrdle avec type de données a définir par l'utilisateur,
pour créer ainsi une interface simple vers les données-process du variateur
(—illustration suivante).

| IE Controller Tags
[ Controller Faulk Handler
¢ [0 Power-Up Handler Name: [SEW_Drive
=1 Tasks
=L MainTask Description: Process-data =]
i [ Unscheduled Programs | Phases | ﬂ
= 5] Motion Groups
i [3 Ungrouped Axes Members: Data Typ
;- Trends Name |DataType [Shie | Desciiphan |
=~ Data Types = A _3 words from Drive
[=-£Hl User-Defined ——— NT Her
i —word2 INT Hex
) 0138 8249725 _1_£771E088 I T IMT "Hex
) _0138_8249725_0_E771E088 = T o - o Dive
3 _words — vl NT Hex
L Strings —word INT Hex
[+ r\ﬁ Predefined " waord3 INT Hex
O Modue-Defined E !
=123 1O Configuration —
(=& 1756 Backplane, 1756-47 fove Up | Mirve Do | |TI Cancel | Apoy
B Ml 4908 189 Samnnla
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La description des entrées et sorties-process du tag de contrdle peut s’effectuer en
concordance avec la définition des données-process (DP) dans le MOVITRAC® B
(— chapitre 5.4).

# Controller Tags - Sample{controller)

Scope: | ] Sample ~| __Show. | showal
Mame o | Value | Shle Dats Type | Description
[=-410_51_Movitrac o me SEW Drive | Process-dataAddr. 10, SBus 1
Eam 0_51_Mavitrac.F1 (B _3 words | Frocess-data Addr. 10, SBus 1 from Diive
[H-A10_51_Movitrac. PlLword1 1640000 |Hex INT Status Wword 1
[+-810_51_Movitrac. Pl.word2 16#0000 |Hex INT Actual Speed
A1 0 51_Movitrac Plword3 | 16#0000 |Hex INT Apparent Output Current
[=-410_51_Movitrac. PO {=lae) _3 words |Frocess-data addr 10, SBus 1 to Drive
AT 0.51_Movitrac. PO.wordl | LE6£0006 |Hex INT Control Ward 1
—A1 0_51_Movitrac. PO.word2 | 16#0000 Hex INT Set Speed
-A1 0 51 Movitrac PO.word3 | 1640000 |Hex INT Ma Function
P lI5-411_57_Movitrac D e SEW Drive | Process-data Addr. 10, 5Bus 7

11758AXX
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6. Pour copier les données de I'entrainement dans la nouvelle structure de données,
insérer des instructions CPS dans la routine principale ("MainRoutine") qui lit les
données du LocallO (- illustration suivante).

Attention : ces instructions CPS seront exécutées aprés la routine
DNet_ScannerinputsRoutine créée automatiquement (avec le générateur de tags de
DeviceNet).

£5 Controller Sample
- @ Controller Tags & e (en ‘

i » | = | B2

[0 Controller Fault Handler ﬁl ﬁlﬁlg

--[C2 Power-Up Handler

JSR:
£ Tasks 0 Jump To Subroutine
E% MainTask Routine Mame DMNet_ScannerinputsRoutine
. BB peviceNetInputs
&} Program Tags
B -[ifMainRoutine Process-data Addr.
- /B DMet_Scannerln 10, 5Bus 1 from
(==& MainProgram Drive
|} Program Tags CPS
oy B manRotne | ?”cmﬁh‘; cso e N10_POL_| Datal0]
5 , ource _Scanner_MN10_POL_| Data
E‘"%_Vﬁfob;ii”:_:? Dest 210_81_Movitrac Pl
: Length 1
[ MainRoutine

| ~[B) DMet_Scannero
[ Unscheduled Programs |

£ Motion Gro s Process-data Addr.
i u

10, SBus 7 from

[ Ungrouped Axes Drive
[ Trends CPS:
£ Data Types 2 Synchronous Copy File

E& User-Defined Source DNet_Scanner_N10_POL_| Data[6]
L@ Strings Dest A11_S7_Movitrac Pl
&)-Cjp Predefined Length 1

&-Cig Module-Defined
5] If0 Configuration
[=- 3 1756 Backplane, 1756-A

«|»[\MainRoutine /| |

11759AXX

Attention : la structure DNet_Scanner_ N10_POL _|I.Data recoit les données-process
de tous les entrainements raccordés a la passerelle ; par conséquent, a partir d’'un
offset défini ([0], [6], ...[42]), les six octets de données-process de chaque entrai-
nement sont a copier depuis la structure.
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Pour copier les données de la nouvelle structure de données vers I'entrainement,
des instructions CPS sont insérées dans la routine principale ("MainRoutine") qui a
son tour transfére les données dans le LocallO.

Attention : les instructions CPS seront exécutées avant la routine
DNet_Scanner_OutputsRoutine créée automatiquement (a I'aide du générateur de
tags de DeviceNet).

£3 Controller Sample 5] DeviceNetOutputs - MainRoutine N
| Controller Tags 2 [ [
[ Controller Fault Handler @l ﬁlﬁlgl
‘53 l;i I::wer-up Handler SEW GATEWAY DFD11B
{ as
S Tasks CPS
& ‘_@ MainTask 0 Synchronous Copy File
- =3 DeviceNetInputs Source A10_S1_Movitrac.PO
: @ Program Tags Dest DMet_Scanner_N10_POL_O Data[0]
@ MainRoutine Length 8
- - [B) oMet_Scannerln
=-£3% MainProgram
| Program Tags SEW GATEAAY DFD118
: @ MainRoutine CP3
=) Ca’ DeviceNetOutputs 1 Synchronous Copy File .
Program Tags Source 211_S7 _Movitrac PO
BB MainRoutine Dest DMet_Scanner_N10_POL_O Data[6]
R Length 6
i DMet_Scannerd i
[ Unscheduled Programs |
'-‘}3 Motion Groups JSR
G 7 Ungrouped Axes 2 Jump To Subroutine
- Trends Routine Name DNet_ScannerOutputsRoutine
Data Types

11760AXX
Attention : la structure DNet_ScannerOutput N10_POL _O.Data regoit les données-
process envoyées a tous les entrainements raccordés a la passerelle ; par consé-
quent les six octets de données-process vers chaque entrainement sont a copier
dans la structure avec un offset défini ([0], [6], [12] ... [42]).

7. Le projet est ensuite sauvegardé et transféré dans I'API. L’API passe ensuite en
mode RUN et le bit de commande Scanner CommandRegister.Run est forcé a "1"
pour activer I'’échange de données via DeviceNet.

Il est a présent possible de lire les mesures des entrainements et de modifier leurs
consignes.

¥ Controller Tags - Sample{controller)
Scope: l ﬂ Sample :I Show... | Show All
&

Name Yalue #|Style |Data Type | Description
=-410_51_Movitrac B! SEW Drive |Process-data &ddr. 10, SBus 1
—=-410_S1_Movitrac.Pl e _3 words | Process-data Addr. 10, 5Bus 1
[+-410_51_Movitrac.Pl.wordl | 16#0004 Hex |INT Status Waord 1
[+-410_51_Movitac.Pl.word? | 16#0000 Hex |INT Actual Speed
—A1U_51_Muvit1aaP1.wm:l‘3 1640000 [Hex |INT Apparent Output Current
[=1-A10_51_Movitrac. PO eoas! _ 3 words | Process-data Addr. 10, SBus 1
—A‘IEI_S1_Muvi!rac.PEI.wotd‘E 160006 |Hex [INT Control Word 1
F#-410_51_Movitac. PO.word2 | 1640400 Hex  |INT Set Speed
—A1U_S1_Muvitrac.PD.wotd3 16#0000 Hex [INT Mo Furction
=-A11_57_Movitrac finur i SEW Drive |Process-data Addr. 10, 5Bus 7
11761AXX
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Les données-process doivent étre conformes aux valeurs affichées sur le moniteur
de la passerelle bus de terrain DFx ou dans l'arborescence des paramétres de
MOVITOOLS® MotionStudio (— illustration suivante).

Arborescence 2 | &E 09. Paramétres bus de terrain _(of x|
=424 Paramétres MOVITRAC® B 094 Consigne SP1 | 0hex ~|
=23 0. Afichage de valeurs 035 Consigne SP2 Ofhec %

i L./= 00. Valeursprocess e I Ihex —]
=] 01. Affichage détats 096 Consigne SP3 | 0 |hex |
=] 02. Consignes analogiques

03. Entrées binaires {57 Mersure B I 206 Ihe:( -:]
=] 05. Sorties binaires 098 Mesure EF2 | 0|hex v |
/=] 07. Caractéristiques variateur
(£ 08. Historique défauts 0-4 099 Mesuro EF3. | Ofhex v
------ =109 Paramétres bus de temain
11762AFR

S MOYITOOLS®-MotionStudio - [Test]*
Project Edit Network Wiew  Plugin @ Settings ‘Window  Help

DEE B D B E |G 1+ L X0 b E|4 & Lo

test 2| 4 Monitor Fieldbus Gateway DFx [0: DFD118-Gateway]
test " o
- - e Monitor Fieldbus Gateway DFx
(=G Serial
=G 0: DFD11B-Gateway Home V" Monitor process data | | Gateway cor
[=)- s SBus

Monitor DFx-Gateway

E’ 7: MOVITRACB_02 _ .
Fieldbus -

E’ 1: MOVITRACB_O1

HEX DEZ HEX DEZ HEX DE
Pal |5 B B 3 |E1 i
PA 2 ||1000 [4096 400 (1024 0 0
FaA 3|0 0 0 0 0 0
PE1 ||o 0 4 4 0 0
PE2||0 0 0 0 1 0
PE 3 | |0 0 0 0 0 0

Drive active @ Diive active

Timeout

_

11763AXX
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5.5.3 Acceés aux parameétres du MOVIDRIVE® B

Un acceés facilité aux paramétres du MOVIDRIVE® B via les Explicite Messages et
I'objet Register peut étre obtenu rapidement de la maniére suivante :

1. Créer une nouvelle structure de données utilisateur "SEW_Parameter_Channel"

(—illustration suivante).

o= T
. /& Controller Tags
-[=3 controller Fault Handler
- [ Power-Up Handler Name: |SEW_F’ararrseter_Channel
-3 Tasks
EI {ﬂ Mation Groups Wiyt
- (3 Ungrouped Axes
23 Trends MName Data Type Style
255 Data Types Reservedi INT Decimal
- [ User-Defined || Index INT Decimal
5 sEw_Drive Data DINT Hex
@ SEW_Parameter_Channel Subindex SINT Decimal
%) _0138_8249725_1_E771E08B Reserved2 SINT Decimal
M 0138 _6249725_0_E771E09E Subéddress1  [SINT Decimal
i m _3_words SubChannell SINT Decimal
- L Strings Subéddress2  |SINT Decimal
=L Predefined SubChannel2  |SINT Decimal
T 11764AXX

2. Définir les tags de contrdle suivants (— illustration suivante).

Mame

o | Data Tope

[+]-ReadFParameter

MESSAGE

[+-ReadParameterR equest

SEW_Parameter_Channel

[+]-ReadParameterR esponze

SEWw_Parameter_Channel

ReadParameterStart

BOOL

11765AXX

3. Créer un label pour I'exécution de linstruction "ReadParameter" (— illustration

suivante).
ReadParameterStart MG
] F Type - CIP Generic —{EN —
Message Control ReadParameter IO
—(ER >

11766AXX

» Pour le contact, choisir le tag "ReadParameterStart".
» Pour le contréle du message, choisir le tag "ReadParameter".
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4. Cliquersur El dans l'instruction MSG pour ouvrir la fenétre "Message Configuration”
(— illustration suivante).

Message Configuration - ReadParameter x|

I:onfiguratiun“l Communication| Tag |

Message Type: |CIP Generic |
Service |Get Attibute Single v| SourceElement |ReadParameteiRequ +
S| : | | -

Service [_ : ]_
ol e (Hex) Class: |7 (Hexl  pegtination | ReadParameterResp v |

Instance: |1 Attril:utec]é (Hex) New Tag... |

Source Length: 12 =1 [Bytes]

11767AXX

Régler "CIP Generic" comme type de message ("Message Type"). Renseigner les
champs suivants selon 'ordre suivant :

OTMTmMoOO >

Source Element = ReadParameterRequest.Index
SourceLength = 12

Destination = ReadParameterResponse.Index
Class = 7pex

Instance =1

Attribute = 4465

Service Code = epgy

Le type de service se régle alors automatiquement.

5. Indiquer I'appareil cible dans 'onglet "Communication" (— illustration suivante).

Message Configuration - ReadParameter x|

Configuration Cumn‘unicatiml Tag |

Path; [DNet_Scanner, 2, 11 Browse... |

DMet_Scanner, 2, 11

11768AXX

Le chemin (champ "path") est constitué des données suivantes :

Nom du scanner (p. ex. DNet_Scanner)
2 (toujours 2)
Adresse de 'esclave (p. ex. 11)

Manuel Interface bus de terrain DFD11B pour DeviceNet
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6. Aprés le chargement des modifications dans I'API, insérer I'index du paramétre a lire

dans ReadParameterRequest.Index. Si le bit de commande ReadParameterStart
estforcé a "1", l'instruction de lecture sera exécutée une fois (— illustration suivante).

F Controller Tags - Sample{controller)
Scope: | # Sample j Show | Show &l

MHame & | Walue € | Siyle Data Type

[+|-ReadParameter ool MESSAGE

[=l-ReadParameterF equest Iy SEW_Parameter_Channel
—Head’arametuﬂequest.ﬂexcweﬂ 0|Decimal  [INT
] ReadParameteiflequestindex  ————JP 8489 Decimal |INT
+-ReadParameterRequest Data 16#0000_0000 Hex DINT
-Head’atametetﬂequesl.Subindex 0|Decimal  [SINT
E'I-Head’afamdaﬁequesl.ﬁesewedz 0|Decimal |SINT
H+-ReadParameterRequest SubsddressT 0 Decimal |SINT
—Haad’arametaﬁequest.ﬁub&mmn 0 Decimal  |SINT
E!-Hea:ﬂ’arametuﬂequesl.Suh&ddessZ 0|Decimal  |[SINT
+|-ReadParameteiRequest SubChannel2 0 Decimal  |[SINT

[=|-ReadParameterResponse il SEW_Parameter_Channel
+]-ReadParameteiResponse. Reserved! el lecimal INT
[:E-Head’aramdaﬁespamalndex /_ 8489 Decimal T
+| ReadParameteiResponse.Data \_ 150000 Wlm
—Haad’arametaﬂespome.ﬁubindex T — al  |SINT

Fi'-}FIea@arametaFlespome.FlmwedE Decimal  |SINT

[+|-ReadParameterResponse. Subdddre. ..

Decimal  |SINT
[+-ReadParameterResponse.SubChann... Decimal | SINT

; Decimal  |SINT

0

0

0
[+-ReadParameterR esponse. SubAddre. .. 0|Decimal  [SINT

0

1

[+|-ReadParameterR esponse. SubChann...
Decimal  |BOOL

ReadParameterStat —p

11769AXX

Si une réponse a été retournée suite a [linstruction de lecture,
ReadParameterResponse.Index doit indiquer l'index lu et
ReadParameterResponse.Data doit contenir les données lues. Dans cet exemple,
P160 Consigne fixe n11 (index 8489) a lu la valeur 150 1/min.

Cette valeur peut étre vérifiee dans I'arborescence des parameétres de
MOVITOOLS® MotionStudio (- illustration suivante). Le tooltip montre les caracté-
ristiques du parameétre, p. ex. I'index, le sous-index, etc...

E MOVIDRIVE®E parametersi\SetpointsfintearatorsiFixed setpoints

160 internal setpoint n11  [1/min] ([
160 intemal setpoint n11  [ZIn] |7.5

: . - Min= -6000000 (-6000.0)
161 internal setpoint n12 [1.-"mm]l?5|]_l] Def= 150000 (150.0)
161 intemal setpoint n12 [n] [375 [Max= 6000000 {6000.0)
162 intemal setpoint n13 [1.v'm1'n]|1 5000 |Read: OBSERVER

Write: OPERATOR
162 intemal setpoint n13  [%ln] I?E,u

. Index($459,0)=150000 (150.0}

Scopable

11770AXX
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La liste compléte des numéros d’index et des facteurs de conversion figure dans le

manuel "Principe de communication par bus de terrain".

Pour 'accés en écriture a un parameétre, seuls quelques compléments minimes sont

nécessaires :
» Créer les tags de controle (— illustration suivante).

Mame & | Data Type

[+ WriteParameter MESSAGE

[+ wiiteParameterRequest

SEW_Parameter_Channel

[HwiriteParameterResponse

SEW _Parameter_Channel

WwiiteParameterStart BOOL

11771AXX

» Créer un label pour I'exécution de l'instruction "WriteParameter" (— illustration

suivante).
‘ WriteParameterStart e
1E Type - Unconfigured BN —

Meszage Control WriteParameter Ji

—ER>—

11772AXX

Pour le contact, sélectionner le tag "WriteParameterStart".
Pour le contrdle du message, sélectionner le tag "WriteParameter".

* Cliquer sur [..] dans Trinstruction MSG pour ouvrir la fenétre "Message

Configuration" (— illustration suivante).

Configuration® | Cnmmunication| Tag ]

Message Type: | CIP Generic ﬂ
Service ; : v Source Element:
Sk ISat Attribute Single _]

Source Length:

Service
Code: |1E| [Hex) Class: I? [Hex] Destination
Instance: |2 Attlihute:ltl (Hex)

Renseigner les champs selon I'ordre suivant :

— Source Element = WriteParameterRequest.Index
— Source Length =12

— Destination = WriteParameterResponse.Index

— Class = 7pex

— Instance = 1

— Attribute = 4y

— Service Code = 10}y

Manuel Interface bus de terrain DFD11B pour DeviceNet

Message Configuration - WriteParameter = _)_([

IWriteFaramelerRequ |

|12 E]: [Bytes)

|WriteF'atameterHesp ~|

MNew Tag... |

11773AXX
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7. Aprés le chargement des modifications dans I'API, indiquer l'index et la valeur a
écrire dans le paramétre dans les tags WriteParameterRequest.Index et
WriteParameterRequest.Data. Si le bit de commande WriteParameterStart est forcé
a "1", l'instruction d’écriture sera exécutée une fois (— illustration suivante).

¥ Controller Tags - Sample{controller)

Scope: | f] Sample v| __Show.. | Show

Name & | Walue € | Style Data Tupe

[+-writeParameter e MESSAGE

[=-writeParameterRequest it SEW _Parameter_Channel
[+ WriteParameterRequest Reserved? 0 |Decimal  |INT

—WribePararneterFlequest.lndeu — 8489 |Decimal  |INT
AWJiIeParmterFleqmst.Dala _— 200000 |Decimal  [DINT
+-WiiteParameterRequest Subindex Decimal  |SINT
-WiiteParan'ueterFquuest.Flesmva:IZ Decimal  [SINT
Ii'l*WiiteFarmterHequest.Suh'i‘.ddlesﬂ Decimal  |SINT

o

0

0
E]-WiitaParamaleermst.SubChameﬁ 0|Decimal  |SINT

0

a

}

—W:ilePafamelerFlequest.SubAddressZ Decimal  |SINT

ErAW:iteParm'neterHequest.SubEhameIZ Decimal  |SINT
[=l-whiteParameterR esponse (e SEW _Parameter_Channel

+-WriteParameterResponse. Reserved] _fdDzginal  [INT

-WiiteFammlerHeaponse.lndex / §459 DECil'na-l-‘\*NT

[+ WhiteParameterResponse. Data \_200000 | _DINT

Decimal
[+-WriteParameterResponse. Subindex ——prretTnal  |SINT
E—WﬁiI:ePammeterFlwpmse.FIesewedZ 0| Decimal  |SINT
[+ WhiteParameterResponse. Subdddre... 0| Decimal  |SINT
[+whiteParameterR esponse. SubChann... 0|Decimal |SINT

0

1]

1

-W:iteFarameterFIes@nnse.Subﬂddre... Decimal  [SINT
E]-WiiteParmtelFlespl:mse.SubEham... Decimal  |SINT

v| WiteParameterStart ———3 1|Decinal[BOOL

11774AXX
Si une réponse a linstruction  d'écriture a  été  retournée,
WriteParameterResponse.Index doit indiquer l'index modifié et

WriteParameterResponse.Data doit contenir les données modifiées. Dans
'exemple présent, la valeur 200 1/min a été écrite dans le parameétre
P160 Consigne fixe n11 (index 8489).

Cette valeur peut étre vérifiée dans [I'arborescence des paramétres de
MOVITOOLS® MotionStudio. Le tooltip indique p. ex. l'index, le sous-index, le
facteur de conversion etc. du parameétre.
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5.5.4 Acceés aux parameétres d’un MOVITRAC® B via DFD11B / UOH11B

L’accés aux paramétres d'un MOVITRAC® B via la passerelle DeviceNet-SBus
DFD11B/UOH11B est identique a l'accés aux paramétres d'un MOVIDRIVE® B
(—chapitre 5.5.3).

La seule différence est la suivante : Read/WriteParameterRequest.SubChannel1 est
a régler sur 2 et Read/WriteParameterRequest.SubAddress1 est a régler sur
I'adresse SBus du MOVITRAC® B raccordé sur la DFD11B/UOH11B (— illustration
suivante).

* Controller Tags - Sample(controller) 1

Scope: I f Sample E[ Show... | Show All

Name £ | Value €|Shle | Data Type

[+-ReadParameter o) MESSAGE

[=l-ReadParameterR equest Lt SEW_Parameter_Channel
E'}-Head’wamelﬁﬁequeﬁ.ﬁmweﬂ 0|Decimal [INT
+-ReadParameteiRequest Index -+ 8489 |Decimal | INT
[+-ReadParameterRequest Data 16¢0000_0000 Hex | DINT

Ii:]—FIeadParameterFlequest.Subina‘ex Decimal [SINT
H#]-ReadParameteiRequest Reserved? Decimal |SINT
-HeadPafameterRequast.Suhvb.ddesﬂ Decimal |SINT

i}

0

7
-Heacﬂ’arametarﬁequast.ﬁuhﬁhmnan 5 2 |Decimal |SINT

0

0

¥

-Hmfuamduﬁmuaﬂ.SuthessZ Decimal |SINT

[E-Hear.Faa'ameletHequest.Subﬁhmmlz Decimal | SINT
[=|-ReadParameteriResponse e SEW_Parameter_Channel

—FIeacPan‘ametewFlespome.Fleeewem ____ﬂ..ﬁ.e.gjp’n_ai INT
-Flead’arameterﬂespume.lndex / 8489 DecimarN
+-ReadParameteiResponse. D ata \JSDDDD Decimal T

[+ -ReadParameterResponse. Subindex T — al [SINT
@-Heacﬂ’aameterﬁespunsaﬁeseweﬂ " imal | SINT
-HeadFaramelaHesmmaSuhﬁ.ddesﬂ / 7| Decimal

-
[+-ReadParameterResponse. SubChannel1 . 2 | Decimal jﬂh

@—Haad’a‘amﬁa‘ﬂespum&ﬁuh&ddesﬂ 'UEETn"Er SINT
Ii-'j—Heaﬁm’ameterHespome.SubEhmmE 0|Decimal |SINT

'] ReadParameterStart ——F 1|ecinal |B00L

Dans le présent exemple, la valeur 150 1/min a été lue par le MOVITRAC® B raccordé
sur la passerelle DFD11B d’adresse SBus égale a 7 dans le paramétre P160 Consigne
fixe n11 (index 84809).

11775AXX
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5.6 Exemples de configuration dans RSLogix 500 pour SLC 500

RSLogic500 pour SLC Configuration de l'installation
9324-RLO300END DeviceNet

Alimentation =
réseau f X
RS232C
1747-CP3 1747—€P3
Alimentation 16 16 Scanner 16 16
réseau SLC500 Sorties Entrées DeviceNet Adaptateur Entrées Adaptateur Entrées
; [ sese]F [Ceasi |2
@ CEERY CEEEREY
~ [—— © @ P— © o
p = |3y = |i
D — o — o
5 = 3 = 3
1746-P2 1747-L542 1747-SDN 1746-I1B16 1746-OB16 1794-ADN 1794-1B16 1794-ADN 1794-OV16
inaison de igne DeviceNet (cable de bus interstations 1485C-P1-A50) tefminaison de jie

1485A-C2

1485A-C2

54179AFR
Fig. 5 : Configuration d’une application avec automate

Les appareils suivants sont implantés :

Appareil MAC-ID
SLC5/04 -
Scanner DeviceNet 1747-SDN 1

Module d’entrée avec 32 entrées -

Module de sortie avec 32 sorties -

Adaptateur DeviceNet avec module d’entrée a 16 entrées 1
DeviceNet avec module de sortie a 16 sorties 10
MOVIDRIVE® MDX61B avec option DFD11B 8
MOVIDRIVE® MDX61B avec option DFD11B 0
MOVIDRIVE® MDX61B avec option DFD11B 4
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Les adresses-mémoire suivantes ont été créés a I'aide du logiciel du manager DeviceNet.

1747-SDN Scanlist Map

Discrete Input Map:
%5 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00

1:3.000 R R R R R R R R R R R R R R R R Motdétatduscanner

1:3.001 "7 1Tn1717T 1T 1T 71T 11T 11T 11 11 11 11 11 11 11 11 Données-process de I'appareil 11
1:3.002 "7 17T 11T 1T 1 11T 11T 11 11 11 11 11 1 1 11 11 Données-process de I'appareil 11
1:3.003 i0 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 Données-process de I'appareil 10
1:3.004 i0 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 Données-process de I'appareil 10
1:3.005 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 EP1 Appareil8E/S Polled
1:3.006 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 EP2Appareil8E/S Polled
1:3.007 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 EP3 Appareil8E/S Polled
1:3.008 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 EP1Appareil 8 E/S Bit-Strobe
1:3.009 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 EP2Appareil 8 E/S Bit-Strobe
1:3.010 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 EP3 Appareil8E/S Bit-Strobe
1:3.011 00 00 OO OO0 00O OO OO OO OO OO OO OO 00O OO0 OO0 00 EP1 Appareil0E/S Polled
1:3.012 00 00 OO OO 00O 00O OO OO OO OO OO OO 00 OO0 00 00 EP2Appareil0E/S Polled
1:3.013 00 00 00O 00 OO OO OO OO OO 0O 00 OO OO OO 00 00 EP3Appareil0E/S Polled
1:3.014 00 00 00 00 00 00 OO0 OO0 OO0 00 OO0 00 00 00 00 00 EP1Appareil 0E/S Bit-Strobe
1:3.015 00 00 00 00 OO OO0 OO OO OO OO0 OO0 00 00 00 00 00 EP2Appareil 0E/S Bit-Strobe
1:3.016 00 00 00 00 OO0 00 00 OO0 OO0 00 00 00 OO0 00 00 00 EP3 Appareil0E/S Bit-Strobe
1:3.017 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 EP1 Appareil 4 E/S Polled
1:3.018 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 EP2Appareil 4 E/S Polled
1:3.019 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 EP3Appareil 4 E/S Polled
1:3.020 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 EP1Appareil 4 E/S Bit-Strobe
1:3.021 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 EP2Appareil 4 E/S Bit-Strobe
1:3.022 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 EP3 Appareil 4 E/S Bit-Strobe

Discrete Output Map:
%5 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00

0:3.000 R R R R R R R R R R R R R R R R Motdecommandeduscanner
0:3.001 "7 1Tn171T 1T 71T 71T 11T 11T 11 11 11 11 1M1 11 11 11 Données-process de I'appareil 11
0:3.002 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 Données-process de I'appareil 10
0:3.003 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 SP1 Appareil 8E/S Polled
0:3.004 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 SP2Appareil8 E/S Polled
0:3.005 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 SP3 Appareil8E/S Polled
0:3.006 00 00 OO OO0 00O OO 00O OO OO OO OO OO OO OO OO0 OO0 SP1 Appareil 0E/S Polled
0:3.007 00 OO0 OO OO 0O OO OO OO OO OO OO OO OO OO0 OO0 OO0 SP2Appareil0E/S Polled
0:3.008 00 00 OO OO 00O OO 00O OO OO OO OO OO OO OO OO0 OO0 SP3Appareil 0E/S Polled
0:3.009 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 SP1 Appareil 4 E/S Polled
03010 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 SP2Appareil 4 E/S Polled
0:3.011 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 SP3Appareil4E/S Polled
0:3.012 . . Bit-Strobe pour Appareil 8

Les données Bit-Strobe sont représentées en gras par rapport aux données d’E/S
scrutées (polled).
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@ Exemples de configuration dans RSLogix 500 pour SLC 500

5.6.1 Echange d’entrées/sorties Polled (données-process) avec un MOVIDRIVE® B

Tache a réaliser Dans le programme suivant, il s’agit d’envoyer des données-process a un
MOVIDRIVE® MDX61B et de faire tourner un moteur a une vitesse variable. Le
déroulement du programme est décrit dans l'illustration suivante.

DEBUT

A 4

Cycle 0

Vitesse = 1000 r/min,
Marche

4

Cycle 1

Vitesse = 0 r/min,
Arrét rapide

Cycle 2

Vitesse = -400 r/min,
Marche

Cycle 3

Vitesse = 0 r/min,
Arrét rapide

54178AFR

Pour I'échange de données-process, les paramétres du tableau suivant doivent étre
réglés dans le MOVIDRIVE® MDX61B.

Menu N° Index Parameétre Valeur

100 8461 Source de consigne Bus de terrain

101 8462 Pilotage par Bus de terrain

870 8304 Ecriture sur sorties-process 1 Mot de commande 1
871 8305 Ecriture sur sorties-process 2 Vitesse

872 8306 Ecriture sur sorties-process 3 Sans fonction

873 8307 Ecriture sur sorties-process 1 Mot d’état 1

874 8308 Ecriture sur sorties-process 2 Vitesse

875 8309 Ecriture sur sorties-process 3 Sans fonction

876 8622 Valider SP bus de terrain Oul

Le MOVIDRIVE® MDX61B fonctionne & présent en mode bus de terrain et peut recevoir
des données-process. Le programme pour le SLC500 peut a présent étre défini.

46
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Start DeviceNet communication } B
0:z.00
L
1747-5DH
Status engine for control of sense of rotation
s34 E3:l0 ——ADD
d E [osr ] Add
Sonarce A Bz
0000000000000010=
Sorce B 1
1=
Dest B3
O000000a0a00a010-=
Output of the status engine
—hIow
Mo
Sonmrce =K
O000000a0a00a0 10=
Diest o:10
1=
If status > 3, change to status 0
GET —hIov
Greater Tham (A=E) Tl
Soarce A E32 Senrce 0
Q000000000000 10= 0=
Source B 3 Dest Bzl
3= 0000000000000010=
01912AEN

Au label 0000, le bit de sortie O:3.0/0 est activé et la communication par DeviceNet ainsi
lancée (— Description du scanner DeviceNet).

Les labels 0001 et 0003 réalisent la gestion d’état par laquelle les états 0 & 3 sont

réalisés. L'état actuel est écrit au label 0002 sur les sorties O:1.0 du module de sortie

du SLC500.

Dans la partie suivante du programme, la répartition des valeurs de données-process
dans I'espace-mémoire du scanner est réalisée.

0Nz

ooo4

aons

Status

Status

If status > 3, change to status 0
FT IO
Greater Than (A=F) Tufiorere
Source & B3 Sonarce 0
Q0000a0a00a00010= 0=
Source B 3 Doest Ezl
32 C00OONNNN00G10=
0: Start motor, speed = 1000
EQT o
Equal Tlore
Smmrce & B3 Smrce i
O0o0a0000a000 0= G
Soree B 0 Dot 033
0= 0=
o
Tllcre
Smarce A000
anan=
Drest 034
=
1: Stop motor
EQTT MO
Equal Tufiorere
Source & B3 Source 0
Q0000a0a00a00010= 0=
Source B 1 Doest 03z
1= 0=
MO
Tlore
Sonarce 1}
0=
Doest 034
0=
01913AEN

Manuel Interface bus de terrain DFD11B pour DeviceNet

47



48

C 29,
©

ao0g

aons

Configuration et mise en service
Exemples de configuration dans RSLogix 500 pour SLC 500

Le label 0004 gére I'état "0". Dans cet état, un "6" (Marche) est écrit dans I'espace-
mémoire 0:3.3 qui correspond a la sortie-process 1. Dans I'espace-mémoire O:3.4
(sortie-process 2), la valeur 5000, correspondant a 1000 min~", est écrite. Le moteur
tourne ainsi a 1000 tours.

Le label 0005 gére I'état "1". Dans cet état, un "0" (ARRET RAPIDE) est écrit dans
'espace-mémoire 0:3.3 qui correspond a la sortie-process 1. Dans I'espace mémoire
0:3.4 (sortie-process 2) est écrit un "0", qui représente la valeur 0 min~". Le moteur sera
ainsi stoppé selon la rampe d’arrét rapide. Les états 2 et 3 sont traités de la méme
maniére que les états 0 et 1 et ne font donc pas I'objet d’'une explication.

Dans le schéma de programme suivant, la valeur mesurée actuelle de I'appareil
d’adresse 8 écrite dans I'espace-mémoire |:3.6 (entrée-process 2) est multipliée par un
facteur constant (ici par un) et écrite dans I'espace-mémoire de sortie O:3.7 (sortie-
process 2 de I'appareil d’adresse 0).

On écrit ensuite dans la sortie-process 1 de I'appareil d’adresse 0 (O:3.6) la valeur 6
(MARCHE). Ainsi, I'appareil d’adresse 0 suit la consigne de vitesse avec le signal de
marche de I'appareil d’adresse 8.

Transmit actual position from motor 1 to motor 2
ML ———
Lhaliply
Sorce & L34
0=
Sorce B 1
1=
Dest 037
0=
0w
Tllcre
Smarce i
[
Dot 0:E6
6=
EHD "—
01914AEN
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Exemples de configuration dans RSLogix 500 pour SLC 500 @

5.6.2 Echange d’Explicit Messages (paramétres) avec un MOVIDRIVE® B

Tache a réaliser Ce programme est prévu pour I'échange des parameétres entre la commande et le

variateur.

L’échange de paramétres entre le variateur et le SLC500 s’effectue par 'intermédiaire
des fichiers M (— Notice d’installation du module de scanner DeviceNet).

Dans les fichiers M, un espace-mémoire allant du mot 224 au mot 255 est réservé aux
Explicit Messages. La structure de cet espace-mémoire est décrite dans lillustration

suivante.
©5 TXID cmd/état Mot 224
T %
0.9
@ £ Raccordement Taille Mot 225
g & .
= Fonction MAC-ID Mot 226
Classe Mot 227
&
@ Instance Mot 228
O
= .
= Attribut Mot 229
2
x
w Mot 230
3
® Données
o
[e]
o
Mot 255

L’espace-mémoire est partagé en deux zones :

» Téte de transmission (3 mots)

» Corps de I'Explicite Message

54172AFR

Dans le tableau suivant, les espaces-mémoire des fichiers M respectifs sont détaillés

davantage.
Zone Fonction | Longueur Valeur Description
Téte de transmission cmd/état — tableau | cmd : indication du code de la
suivant commande
état : indication de I'état au moment du
transfert
TXID 1...255 Lors de la création ou du transfert
d’'une requéte au scanner, le
programme langage a contact du
processeur du SLC5 associe une TXID
respecti- au transfert
Taille vement 3...29 Taille du corps de I'Explicit Message
1/2 mot
(en octets !)
Raccor- 0 Raccordement DeviceNet (=0)
dement
Fonction OEpex Get_Attribute_Single (Read)
10hex Set_Attribute_Single (Write)
05phex Reset
etc. autres fonctions selon spécifications
DeviceNet
Corps de I'Explicite Classe Classe DeviceNet
Message Instance respecti- 0..255 Instance DeviceNet
vement 1 mot
Attribut Attribut DeviceNet
Données 0..26 mots | 0...65535  Contenu des données

Manuel Interface bus de terrain DFD11B pour DeviceNet
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@ Exemples de configuration dans RSLogix 500 pour SLC 500

Les tableaux suivants décrivent les codes des commandes et des états.

Codes de commande :

Code de
commande (cmd)

Description

Ignorer le bloc de transmission

Exécuter le bloc de transmission

Recevoir état de la transmission

Effectuer un reset de tous les transferts client/serveur

Supprimer transfert de la boucle d’attente

albh WIN -~ O

.. 255 Réservé

Codes d’état :

Etat du noeud de réseau Description

(état)

0 Ignorer le bloc de transmission

1 Transmission achevée et ok.

2 Transmission en cours d’exécution

3 Défaut — I'esclave ne se trouve pas dans la liste

4 Défaut — I'esclave est offline

5 Défaut — raccordement au réseau DeviceNet désactivé (offline)
6 Défaut — transfert TXID inconnu

7 Non affecté

8 Défaut — code de commande non valide

9 Défaut — mémoire-tampon du scanner saturée

10 Défaut — Autre transfert client/serveur en cours

11 Défaut — pas de communication avec I'esclave

12 Défaut — données de réponse trop longues pour le bloc de données
13 Défaut — raccordement non valide

14 Défaut — taille spécifiée non valide

15 Défaut — affecté

16 ... 255 Réservé
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Les fichiers M comprennent un fichier de requéte (fichier MQ) et un fichier-réponse
(fichier M1). Le transfert des données est représenté dans l'illustration suivante.

Automate

SLC500

Requéte de
bloc de
transmission

(7]

crutation langage a conta

Réponse d'un
bloc de
transmission

Scanner 1747-SDN

Boucle d'attente
de requéte
du scanner

exécuter

Requétes et réponses
de données-process

Boucle d'attente
de réponse
du scanner

MOVIDRIVE® MDX61B

54175AFR

Pour lire (instance 1 a 9) ou écrire (instances 2 et 3) des paramétres du variateur via le
canal de données-paramétres SEW, il faut utiliser la classe Register-Object (7j¢x)- La
plage de données comprend l'index (1mot) et les paramétres (2 mots).

En-téte de
transmission

Corps de I'Explicit Message

TXID cmd/état Mot 224
Raccordement Taille Mot 225
Fonction MAC-ID Mot 226
Classe Mot 227
Instance Mot 228
Attribut Mot 229

Index Mot 230

Mot de données Low (HEX) Mot 231
Mot de données High (HEX) Mot 232

Manuel Interface bus de terrain DFD11B pour DeviceNet
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Dans I'exemple de programme, une plage de données est réservée dans le fichier
"Integer" (Fichier N — illustration suivante) a I'écriture des données des fichiers MO/M1.

10 101

7= Data File N7 (hex) -- INTEGER

& SE03 2070 9

=] E3

] 0 0
a 0 0

02149AXX

Le télégramme de données qui doit étre utilisé est écrit sur N7:0 a N7:8. Les données
regues sont écrites sur N7:10 a N7:15.

52

Longueur des mots Requéte
Fonction Signification
TXID 1

1 cmd 1 =début
Raccordement 0

2 Taille 8
Fonction Ehex = requéte de lecture

’ MAC_ID 8

4 Classe 7

5 Instance 1

6 Attribut 4

7 Donnée 1 2070nex

8 Donnée 2 Ohex

9 Donnée 3 0

Longueur des mots Réponse
Fonction Signification
TXID 1

1 Etat 1 =ok.
Raccordement 0

2 Taille 6

3 Fonction 8hex = réponse Read
MAC_ID 8
Donnée 1 2070pex
Donnée 2 9hex
Donnée 3 0
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Le canal de données-paramétres SEW peut étre adressé via la classe 7, instance 1 ... 9
et attribut 4.

Au label 5, les 9 octets, en commencant par N7:0, sont copiés dans le fichier MO via un
front montant du bit B3:0/1. Ainsi est commencée la lecture du paramétre 8304
(2070yey)- Ensuite, au label 6, le front montant du bit d’état 1:3.0/15 du scanner est
attendu. L’affichage 1:3.0/15 signifie que les données sont disponibles. Le protocole de
requéte B3:0/1 peut alors étre acquitté.

Les données regues doivent ensuite étre écrites dans le fichier N. A cet effet, neuf mots
du fichier N7:10...19 sont écrits.

BI0/DA1-File Handling
Write transmit data
B3l EE0/14 ——Cor
1 E [ o5k ] Copy File
Sonrce HHT0
Dast #0035 224
Lemgth bl
B30/l L3005 B30
1L 3 E
1 C = =
1747-5DH
‘Read receive data
B30/ ——Cop
3-E Copy Fils
Sonrce HBI1:3.224
Diest HHT:10
Lemgth bl
END —|
01921AEN

Manuel Interface bus de terrain DFD11B pour DeviceNet
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@ Echange de données-process

6 Fonctionnement avec DeviceNet
6.1 Echange de données-process

Entrées/Sorties
scrutées (polled)

Comportement
du time out avec
entrées/sorties
scrutées (polled)

E/S Bit-Strobe

Les messages d’entrées/sorties scrutées (Polled) correspondent aux télégrammes de
données-process du protocole de bus de terrain SEW. La commande et 'option
DFD11B peuvent échanger jusqu’a dix 10 mots données-process (en cas d’utilisation
avec un MOVIDRIVE® B) ou jusqu’a 24 mots données-process (en fonctionnement
passerelle). La longueur de données-process se régle a l'aide des interrupteurs DIP
S2-PDO ... S2-PD4.

REMARQUE

La longueur de données-process réglée influe non seulement sur la longueur de
données-process des trames d’entreés/sorties scrutées (Polled) mais également sur
celle des messages d’entrées/sorties Bit-Strobe.

La longueur de données-process des trames d’entrées/sorties Bit-Strobe peut étre de
quatre mots données-process au maximum. Si la longueur de données-process réglée
via les interrupteurs DIP est inférieure a quatre, cette valeur sera reprise pour les
entreés/sorties scrutées (Polled) et les entrées/sorties Bit-Strobe. Si la valeur réglée
via les interrupteurs DIP est supérieure a quatre, la longueur de données-process sera
automatiquement limitée a la valeur quatre.

Le time out est déclenché par la carte option DFD11B. La durée de time out doit étre
réglée par le maitre aprés établissement de la communication. Dans la spécification
DeviceNet, la durée de time out est désignée par I'expression "Expected Packet Rate".
L "Expected Packet Rate" se détermine a partir de la durée de time out, selon la formule
suivante :

tTime out_variateur = tdurée de time out_Polled_lO =4x tExpected_Packet_Rate_PolIed_IO

L"Expected Packet Rate" peut étre réglé via l'objet "Connection Object Class 5",
Instance 2, Attribut 9. La plage de valeur s’étend de 0 ms a 65535 ms, par pas de 5 ms.

L "Expected Packet Rate" pour la liaison Polled 1/O est converti en durée de time out et
affiché par le variateur sous forme de durée de time out dans le paramétre P819.

Si la liaison Polled 1/O est interrompue, la durée de time out est conservée au niveau du
variateur ; aprés écoulement de la durée de time out, le variateur repasse en état time out.

La durée de time out ne doit pas étre modifiée via MOVITOOLS® ou la console de
paramétrage DBG60B, car elle ne peut étre activée que via le bus.

Si un time out apparait pour les messages Polled I/O, alors ce type de liaison passe en
état de time out. Les messages Polled I/O regus sont alors rejetés.

Le time out déclenche I'exécution de la réaction de time out réglée au niveau du
variateur.

Avec DeviceNet, le time out peut étre acquitté a I'aide de la fonction Reset de I'objet
Connection (Class 0x05, Instance 0x02, Attribut non déterminé), par interruption de la
liaison, via la fonction Reset de I'objet Identity (Class 0x01, Instance 0x01, Attribut non
déterminé) ou par le bit Reset du mot de commande.

Les trames des entrées/sorties Bit-Strobe ne sont pas supportées par le protocole de
bus de terrain de SEW. |l s’agit d’'un type d’échange de données-process spécifique de
DeviceNet. Le maitre envoie un message Broadcast d’une longueur de 8 octets
(= 64 bits). Chaque participant se voit attribuer un bit de ce message en fonction de son
adresse de station. La valeur de ce bit peut étre égale a 0 ou a 1 et déclencher ainsi au
niveau de la réception deux réactions différentes.

Valeur | Signification Diode BIO

du bit

0 Retourner uniquement les mots EP Allumée, verte
1 Déclencher la réaction de time out bus de terrain et retourner les mots EP Allumée, verte

Manuel Interface bus de terrain DFD11B pour DeviceNet
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STOP!

L’état de la diode BIO sur la face avant de I'option DFD11B permet de distinguer le time
out déclenché par le télégramme du bit Strobe d’un véritable time out de liaison. La
diode BIO s’allume en vert lorsque le time out est déclenché par le télégramme du bit
Strobe.

Si la diode BIO clignote au rouge, la liaison du bit Strobe est en time out et les télé-
grammes du bit strobe ne sont plus exploités. Tout participant qui a réceptionné le
télégramme d’entrées/sorties Bit-Strobe répond en renvoyant ses valeurs d’entrées-
process actuelles. La longueur des données d’entrées-process correspond a la
longueur des données-process pour la liaison des entrées/sorties scrutées (polled). La
longueur maximale admissible des entrées-process est toutefois de quatre mots.

Comportement
du time out avec
entrées/sorties
Bit-Strobe

Le tableau suivant indique la plage de valeurs du télégramme Request Bit-Strobe dans
lequel est définie la correspondance entre participant (= adresse de station) et bit de
données.

Exemple : le participant avec I'adresse de station 16 (MAC-ID) exploite uniquement le
bit 0 de I'octet de données 2.

Byte- 7 6 5 4 3 2 1 0
Offset

0 ID7 ID6 ID5 ID4 ID3 ID2 ID 1 IDO
1 ID 15 ID 14 ID 13 ID 12 ID 11 ID 10 ID9 ID8
2 ID 23 ID 22 ID 21 ID 20 ID 19 ID 18 ID 17 ID 16
3 ID 31 ID 30 ID 29 ID 28 ID 27 ID 26 ID 25 ID 24
4 ID 39 ID 38 ID 37 ID 36 ID 35 ID 34 ID 33 ID 32
5 ID 47 ID 46 ID 45 ID 44 ID 43 ID 42 ID 41 ID 40
6 ID 55 ID 54 ID 53 ID 52 ID 51 ID 50 ID 49 ID 48
7 ID 63 ID 62 ID 61 ID 60 ID 59 ID 58 ID 57 ID 56

Le time out est déclenché par la carte option DFD11B. La durée de time out doit étre
réglée par le maitre aprés établissement de la communication. Dans la spécification
DeviceNet, la durée de time out est désignée par I'expression "Expected Packet Rate".
L’Expected Packet Rate se détermine a partir de la durée de time out, selon la formule
suivante :

tTime out_BitStrobe 10 = 4 x tExpected_Packet_Rate_BitStrobe_lO

L’Expected Packet Rate peut étre réglé via l'objet Connection Object Class 5,
Instance 3, Attribut 9. La plage de valeur s’étend de 0 ms a 65535 ms, par pas de 5 ms.

Si un time out apparait pour les messages d’E/S Bit-Strobe, alors ce type de liaison
passe en état de time out. Les messages d’entrées/sorties bit Strobe entrants ne sont
plus acceptés. Le time out n’est pas transmis au convertisseur.

Le time out peut étre acquitté de la maniére suivante :

» via DeviceNet, au moyen de la fonction de reset de I'objet Connection Object (classe
0x05, instance 0x03, attribut non déterminé)

* par l'interruption de la liaison

» al'aide de la fonction Reset de I'objet Identity (classe 0x01, instance 0x01, attribut
non déterminé)

Manuel Interface bus de terrain DFD11B pour DeviceNet
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Le protocole industriel commun (CIP)

6.2 Le protocole industriel commun (CIP)
DeviceNet est intégré dans le protocole industriel commun (CIP).
Dans le protocole industriel commun, toutes les données des appareils sont accessibles
via des objets. Avec I'option DFD11B, les objets mentionnés dans le tableau suivant
sont intégrés.
Classe [hex] Nom
01 Identify Object
03 DeviceNet Object
05 Connection Object
07 Register Object
OF Parameter Object
6.2.1 Répertoire des objets CIP
Objet Identity * L'objet Identity contient des informations d’ordre général concernant I'appareil
EtherNet/IP.
» Code de classe : 01pey
Classe Aucun attribut de la classe n’est supporté.
Instance 1
Attribut Accés Nom Type de donnée @ Valeur par défaut [hex] Description
1 Get Vendor ID UINT 013B SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
2 Get Device Type UINT 0064 Type spécifique au fabricant
3 Get Product Code’ | UINT 000A Produit N° 10 : DFD11B pour MDX B
000E Produit N° 14 : DFD11B comme passerelle
4 Get Revision STRUCT of Révision de I'objet Identity, en fonction de la
Major Revision  USINT version de Firmware
Minor Revision USINT
Get Etat WORD — Tableau "Codage du statut de I'attribut 5"
Get Serial Number UDINT Numéro de série explicite
Get Product Name") SHORT_STRING | SEW MOVIDRIVE DFD11B | Nom du produit

SEW-GATEWAY-DFD11B

1) Les valeurs correspondantes sont indiquées dans I'objet Identity selon que I'option DFD11B est utilisée dans un MOVIDRIVE® B ou
comme passerelle
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» Codage de lattribut 5 "Status" :

C 20,
@ I

Bit Nom Description

0 Owned La liaison de pilotage est active

1 - Réservé

2 Configured La configuration est effectuée

3 - Réservé

4.7 Extended Device Status — Tableau "Codage de I'Extended Device Status"
8 Minor Recoverable Fault Défaut insignifiant acquittable

9 Minor Unrecoverable Fault Défaut insignifiant non acquittable
10 Major Recoverable Fault Défaut important acquittable

11 Major Unrecoverable Fault Défaut important non acquittable
12...15 - Réservé

» Codage de I'"Extended DeviceStatus" (bits 4 ... 7) :

Valeur Description

[binaire]

0000 Inconnu

0010 Au moins une liaison 10 avec défaut
0101 Pas de liaison 10 établie

0110 Au moins une liaison IO est active

Services supportés

Code de service [hex] Nom du service Instance
05 Reset X
OE Get_Attribute_Single X
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Objet DeviceNet + L’objet DeviceNet contient des informations concernant I'interface de communication
DeviceNet.

+ Code de classe : 03}¢4

Classe
Attribut | Accés | Nom Type de Valeur par | Description
donnée défaut
[hex]
1 Get Revision UINT 0002 Révision 2
Instance 1
Attribut | Accés | Nom Description
1 Get MAC-ID Selon interrupteur DIP (0 ... 63)
2 Get Vitesse de transmission Selon interrupteur DIP (O ... 2)
3 Get BOI
4 Get/Set | Bus-off Counter Compteur de défauts de l'interface CAN physique
(0 ... 255)
5 Get Allocation information
6 Get MAC-ID switch changed Informations concernant la modification des inter-
rupteurs DIP pour MAC-ID
7 Get Baud rate switch changed Informations concernant la modification des inter-
rupteurs DIP pour la fréquence de transmission
Get MAC-ID switch value Etat interrupteurs DIP MAC-ID
Get Baud rate switch value Etat interrupteurs DIP fréquence de transmission
Services supportés
Code de service [hex] | Nom du service Classe Instance
OE Get_Attribute_Single X X
10 Set_Attribute_Single - X
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Objet Connection -+ Les liaisons des données-process et des paramétres sont décrites dans I'objet
Connection.

+ Code de classe : 05,

Classe Aucun attribut de la classe n’est supporté.
Instance Communication
1 Explicite Message
2 E/S scrutées (Polled)
3 Bit Strobe 10

Instance 1... 3

Attribut Acces Nom

1 Get State

2 Get Instance type

3 Get Transport Class trigger

4 Get Produce connection ID

5 Get Consume connection ID

6 Get Initial com characteristics

7 Get Produced connection size

8 Get Consumed connection size

9 Get/Set Expected packet rate

12 Get Watchdog time-out action

13 Get Produced connection path len

14 Get Produced connection path

15 Get Consumed connection path len

16 Get Consumed connection path

17 Get Production inhibit time
Services supportés

Code de service [hex] Nom du service Instance

0x05 Reset X

O0X0E | Get_Attribute_Single X

0x10 Set_Attribute_Single X
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Objet Register

Classe

Fonctionnement avec DeviceNet
Le protocole industriel commun (CIP)

* L’objet Register est utilisé pour accéder a un index de paramétres SEW.

+ Code de classe : 07}y

Aucun attribut de la classe n’est supporté.

Les fonctions de paramétres MOVILINK® sont reproduites sur les neuf instances de
I'objet Register. Les fonctions "Get_Attribute_Single" et "Set_Attribute_Single" sont uti-

lisées pour 'acces.

Selon les spécifications pour I'objet Register, les objets INPUT sont accessibles uni-
quement en lecture et les objets OUTPUT en lecture et en écriture ; il en résulte les
possibilités indiquées dans les tableaux suivants pour adresser le canal parameétres :

Instance INPUT OUTPUT Fonction MOVILINK® déclenchée par
Get_Attribute_Single Set_Attribute_Single
1 INPUT READ Parameter Non valide
2 OUTPUT READ WRITE Parameter
3 OUTPUT READ WRITE VOLATILE
4 INPUT READ MINIMUM Non valide
5 INPUT READ MAXIMUM Non valide
6 INPUT READ DEFAULT Non valide
7 INPUT READ SCALING Non valide
8 INPUT READ ATTRIBUTE Non valide
9 INPUT READ EEPROM Non valide
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Fig. 2 : Description du canal parametres
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Instance 1... 9

Attribut | Acces Nom Type de Valeur par Description
donnée défaut [hex]
1 Get Bad Flag BOOL 00 0=good /1 =bad
2 Get Direction BOOL 00 00 = registre d’entrée
01 01 = registre de sortie
3 Get Size UINT 0060 Longueur de données en bits (96 bits
=12 octets)
4 Get/Set | Data ARRAY of Données au format du canal para-
BITS metres SEW
REMARQUES

Description des attributs :

i :

données.

L’attribut 1 signale si un défaut est apparu lors du dernier accés au champ de

» L'attribut 2 représente la direction de I'instance.
« Lattribut 3 indique la longueur des données en bits.

» L’attribut 4 représente les données-paramétres. En cas d’acces a l'attribut 4, il faut
ajouter au télégramme de service le canal paramétres SEW. Le canal paramétres
SEW est composé des éléments présentés dans le tableau suivant.

» Pour s’assurer de la compatibilité avec les appareils plus anciens, la canal para-
métres peut étre transmis aprés avoir été réduit a six octets (uniq. index et

données).
Nom Type de Description
donnée
Index UINT Index des appareils SEW
Data UDINT Données (32 bits)
Subindex BYTE Sous-index des appareils SEW
Reservé BYTE Réservé (doit étre a "0")

: Paramétres du Adresse SBus des appareils raccor-
Sous-adresse 1 | BYTE 0 MOVIDRIVE® B ou 1..63 dés au SBus de la passerelle
Sous-canal 1 BYTE 0 rd;]eél:]gasserelle elle- 2 SBus — sous-canal de la passerelle
Subadresse 2 BYTE Réservé (doit étre a "0")

Sous-canal 2 BYTE Réservé (doit étre a "0")
Services supportés
Code de service [hex] Nom du service Instance
O0x0E Get_Attribute_Single X
0x10 Set_Attribute_Single X
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Objet Parameter
(DFD11B dans un
MOVIDRIVE® B)

Classe

Instance 1 - index

de paramétres
SEW

Instance 2 -
Données
Read/Write

+ L'objet Parameter permet l'adressage des paramétres de bus de terrain du
MOVIDRIVE® B directement via I'instance.

* L’objet Parameter peut étre utilisé dans des cas exceptionnels pour I'accés a des
paramétres SEW.

* Code de classe : OF ¢y

Attribut Accés | Nom Type de Valeur par Description
donnée défaut [hex]
2 Get Max Instance = UINT 0025 Instance maximale = 37
Get Parameter UINT 0009 Bit O : supporte les instances de
Class parametres
Descriptor Bit 3 : les paramétres sont sauve-
gardés dans la mémoire permanente

9 Get Configu- UINT 0000 L'objet Configuration Assembly n’est

ration pas supporté

Assembly

Interface

Les instances 1 et 2 de I'objet Parameter permettent d’accéder aux paramétres SEW de
la maniére suivante :

+ D’abord l'index du paramétre souhaité est réglée dans I'instance 1.

* Puis on accéde via l'instance 2 au paramétre qui est adressé dans l'instance 1.

L’accés a un index de paramétre SEW via I'objet Parameter est compliqué et source
d’erreur. Il est a utiliser uniquement lorsque le paramétrage via les mécanismes de
I'objet Register du scanner DeviceNet ne sont pas supportés.

Attribut | Accés | Nom Type de Valeur par Description
donnée défaut [hex]
1 Set Parameter | UINT 206C Index du paramétre
Value
2 Get Link Path USINT 00 Pas de lien spécifié
Size
3 Get Link Path Packed 00 N’est pas utilisé
EPATH
4 Get Descriptor | WORD 0000 Parametre Read/Write
Get Data Type = EPATH 00C7 UINT
Get Data Size USINT 02 Longueur de données en octets
Attribut | Accés | Nom Type de | Valeur par Description
donnée | défaut
[hex]
1 Set Parameter UDINT La fonction Set exécute un acceés en écri-
Value ture aux parametres adressés dans
l'instance 1
La fonction Get exécute un accés en
lecture aux parameétres adressés dans
l'instance 1
Get Link Path Size | USINT 00 Pas de lien spécifié
Get Link Path Packed 00 N’est pas utilisé
EPATH
4 Get Descriptor WORD 0000 Paramétre Read/write
Get Data Type EPATH 00C8 UDINT
6 Get Data Size USINT 04 Longueur de données en octets
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Instance 3 ... 37 Les instances 3 ... 37 permettent 'accés aux parameétres de bus de terrain
Attribut = Accés | Nom Type de Valeur par Description
donnée défaut [hex]
1 Set/Get = Parameter UINT Parameétre a lire ou a écrire

(—tableau "Paramétres de bus de
terrain MOVIDRIVE® B")

2 Get Link Path USINT 00 Pas de lien spécifié
Size
3 Get Link Path Packed 00 N’est pas utilisé
EPATH
4 Get Descriptor WORD 0000 Parameétre Read/write
Get Data Type EPATH 00C8 UDINT
Get Data Size USINT 04 Longueur de données en octets
Paramétres de bus
de terrain
MOVIDRIVE ®B Instance | Accés Groupe Nom Signification
3 Get Device Identification Référence appareil
4 Get/Set Control source Pilotage par
5 Get/Set Setpoint source Source de consigne
6 Get PD configuration Configuration données-process
7 Get/Set Setp.descr.PO1 Affectation des données SP pour DP1
8 Get Setp.descr.PO2 Affectation des données SP pour DP2
9 Get/Set Setp.descr.PO3 Affectation des données SP pour DP3
10 Get Device Act.v.descr. PI1 Affectation des données EP pour DP1
11 Get/Set parameter Act.v.descr. PI2 Affectation des données EP pour DP2
12 Get Act.v.descr. PI3 Affectation des données EP pour DP3
13 Get/Set PO Data Enable Libérer données-process
14 Get Time out response Réaction de time out
15 Get Fieldbus type Type de bus de terrain
16 Get Baud rate II;r”éunence de transmission par interrupteur
17 Get Station address MAC-ID par interrupteur DIP
18...27 | Get PO- PO1 setpoint ... Moniteur des
Monitor PO10 setpoint mots de sortie-process
28 ...37 | Get PI-Monitor | PI1 actual value ... Moniteur des
P110 actual value mots d’entrée-process
REMARQUE
Afin de respecter les spécifications DeviceNet, le format de données pour ces
i instances est différent du profil de bus de terrain SEW.
Services supportés
Code de service [hex] | Nom du service Classe Instance
OE Get_Attribute_Single X X
10 Set_Attribute_Single - X
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Objet Parameter * L’objet Parameter permet I'adressage des paramétres de bus de terrain de la
(DFD11B comme passerelle directement via l'instance.
passerelle) + Code de classe : OF} oy
Classe
Attribut = Accés | Nom Type de Valeur par Description
donnée défaut [hex]
Get Max Instance | UINT 0035 Instance maximale = 53
Get Parameter UINT 0009 Bit O : supporte les instances de
Class parameétres
Descriptor Bit 3 : les paramétres sont sauve-
gardés dans la mémoire permanente
9 Get Configu- UINT 0000 L'objet Configuration Assembly n’est
ration pas supporté
Assembly
Interface
Instance 1 ... 563
Attribut Accés | Nom Type de Valeur par Description
donnée défaut [hex]
1 Set/Get | Parameter UINT 206C Parametres a lire ou a écrire
Value (—tableau "Paramétres de bus de
terrain de la passerelle")
2 Get Link Path USINT 00 N’est pas utilisé
Size
3 Get Link Path Packed 00 N’est pas utilisé
EPATH
Get Descriptor WORD 0000 Paramétre Read/Write
Get Data Type EPATH 00C8 UINT
Get Data Size USINT 04 Longueur de données en octets
Parametres de bus
de terrain de la insta Acce G N Sianificat
passerelle nstance cces roupe om ignification
1 Get PD configuration Configuration données-process
2 Get/Set Timeout Response Réaction de time out
3 Get Device Fieldbus type DeviceNet
4 Get parameter BAud rate Fréquence de transmission par interrupteur
DIP
5 Get MAC-ID MAC-ID par interrupteur DIP
6..29 Get PO- PO1 setpoint ... Moniteur des
Monitor PO24 setpoint mots de sortie-process
30...53 | Get PI-Monitor | PI1 actual value ... Moniteur des
P124 actual value mots d’entrée-process
REMARQUE
° Afin de respecter les spécifications DeviceNet, le format de données pour ces

1

instances est différent du profil de bus de terrain SEW.

Services supportés

Manuel Interface bus de terrain DFD11B pour DeviceNet
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6.3 Codes retour du paramétrage via Explicite Messages

Codes retour
SEW spécifiques

Codes retour de
DeviceNet

Time out des
messages
Explicite

Les codes retour retournés par le variateur en cas d’erreur de paramétrage sont décrits
dans le manuel "Principe de communication par bus de terrain" de SEW et ne sont donc
pas abordés dans le présent manuel. Dans le cas de DeviceNet, les codes retour sont
cependant retournés dans un format différent. Le tableau suivant décrit a titre d’exemple
le format de données d’un télégramme de paramétres-réponse.

Octet d’offset

0 1 2 3
Fonction MAC-ID Code de service General Error Code Additional-Code
[= 94hex]
Exemple 01 hex 94hex 1 Fhex 1 Ohex

* MAC-ID est I'adresse DeviceNet.
* Le code de service d'un télégramme de défaut est toujours 94,,.

* Le code d’erreur général (General Error Code) d’'un code retour spécifique a un
variateur est toujours 1F,, = Erreur spécifique au fabricant.

» L’Additional Code est identique a I’Additional Code décrit dans le manuel Principe de
communication par bus de terrain de SEW.

Le tableau ci-dessus décrit I'Erreur spécifique au fabricant10y,, = Index de para-
metres non autorisé.

Si le format des données n’est pas respecté lors de leur transmission ou si une fonction
non implémentée est exécutée, des codes retour spécifiques a DeviceNet sont émis
dans le télégramme de défauts. Le codage de ces codes retour est décrit dans la
spécification DeviceNet (— Paragraphe "Codes d’erreur générale").

Le time out est déclenché par la carte option DFD11B. La durée de time out doit étre
réglée par le maitre aprés établissement de la communication. Dans la spécification
DeviceNet, la durée de time out est désignée par I'expression "Expected Packet Rate".
L’Expected Packet Rate se détermine a partir de la durée de time out, selon la formule
suivante :

tTimeout_EpriciteMessages =4x tExpected_Packet_Rate_EpriciteMessages

Il peut étre réglé via I'objet Connection, Classe 5, Instance 1, Attribut 9. La plage de
valeur s’étend de 0 ms a 65535 ms, par pas de 5 ms.

Si un time out apparait pour les messages Explicit, la communication par ce type de
messages est automatiquement interrompue, dans la mesure ou les liaisons par
entrées/sorties scrutées (Polled) ou entrées/sorties Bit Strobe ne sont pas a I'état
ESTABLISHED. Ceci correspond aux réglages standard de DeviceNet. Afin de pouvoir
communiquer de nouveau par Explicit messages, il convient de rétablir la communi-
cation via ces messages. Le time out n’est pas transmis au convertisseur.
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General Error

Codes
Code

d’erreur
général (hex)

Nom défaut

Messages de défaut spécifiques a DeviceNet

Description

00 -01
02

Resource unavailable

Réservé pour DeviceNet

Source nécessaire pour I'exécution de la fonction non
disponible

03 - 07

Réservé pour DeviceNet

08

Service not supported

Fonction non implémentée pour la classe/l'instance choisie

09

Invalid attribute value

Des valeurs d’attribut non valides ont été envoyées

0A

Réservé pour DeviceNet

oB

[1]e3

Already in requested
mode/state

Object state conflict

L'objet sélectionné se trouve déja dans le mode/état demandé

L'objet sélectionné ne peut exécuter la fonction demandée
dans son état actuel

oD

Réservé pour DeviceNet

OE

Attribute not settable

Possibilité d’accéder en écriture a I'objet sélectionné

OF

Privilege violation

Non respect d’un droit d’accés

10

Device state conflict

L’état actuel du variateur ne permet pas I'exécution de la
fonction demandée

1

Reply data too large

La longueur des données transmises excéde la taille du
tampon de réception

12

Réservé pour DeviceNet

13

Not enough data

La longueur des données transmises est insuffisante pour
permettre I'exécution de la fonction demandée

14
15

Attribut not supported

Too much data

L’attribut sélectionné n’est pas implémenté

La longueur des données transmises est trop importante pour
permettre I'exécution de la fonction demandée

16

Object does not exist

L'objet sélectionné n’est pas implémenté

17

Réservé pour DeviceNet

18

No stored attribute data

Les données demandées n’ont encore jamais été sauve-
gardées au préalable

19

Store operation failure

Les données n'ont pu étre sauvegardées en raison de 'occu-
rence d’'un défaut lors de la sauvegarde

1A -1E

Réservé pour DeviceNet

1F

Vendor specific error

Défaut spécifique au fabricant (— Manuel "Principe de commu-
nication par bus de terrain" de SEW)

20

Invalid parameter

Parameétre non valide

Ce message de défaut apparait lorsqu’un paramétre n’est pas
conforme aux spécifications DeviceNet et/ou aux spécifications
de l'application

21-CF

Future extensions

Réservé pour définitions supplémentaires DeviceNet

DO - DF

Reserved for Object
Class and service
errors

Manuel Interface bus de terrain DFD11B pour DeviceNet
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@ Définitions
Définitions
Terme Description
Allocate Met a disposition une fonction d’établissement de la communication
Attribute Attribut d’'une classe d’objets ou d’une instance Description détaillée des carac-

téristiques de la classe d’objet ou de I'instance

BIO - Bit-Strobe 1/0

Tous les participants peuvent étre adressés via un télégramme Broadcast Les
participants adressés répondent par des entrées-process

Classe

Classe d’'objet de DeviceNet

Scanner Device-Net

Module enfichable de I'automate Allen Bradley permettant de réaliser le raccor-
dement au bus de terrain de I'’API avec variateurs.

DUP-MAC-Check

Duplicate MAC-ID-Test.

Explicite Message
Body

Comprend le numéro de la classe, le numéro de l'instance, le numéro de I'attri-
but et les données

Explicite Message

Télégramme des paramétres a I'aide desquels peuvent étre adressés les objets
DeviceNet.

Get_Attribute_Single

Fonction de lecture pour un parametre

Instance

Instance d’une classe d’objet. Permet de sous-catégorier les classes d’objet

MAC-ID Media Access Control Identifier : adresse du noeud de I'appareil

M-File Met a disposition la plage de données entre I'automate et le module de scanner

Mod/Net Modul/Network

Node-ID Adresse du noeud = MAC-ID

PIO - Polled I/O Canal de données-process de DeviceNet par lequel des sorties-process
peuvent étre envoyées et des entrées-process regues

Release Met a disposition une fonction d’établissement de la communication

Reset Met a disposition une fonction permettant d’acquitter un défaut

Label Ligne de programme (label) du SLC500

Service Fonction exécutée via le bus, p. ex. fonction Read (lecture), Write (écriture), etc.

Set_Attribute_Single
SLC500

Fonction d’écriture pour un paramétre

Automate de la Société Allen Bradley
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7 Fonctionnement de MOVITOOLS® MotionStudio via DeviceNet

Il n’est actuellement pas possible de réaliser une liaison de communication vers les
entrainements a I'aide de MOVITOOLS® MotionStudio via DeviceNet ou via un maitre
DeviceNet. L'accés de I’API| aux paramétres peut étre réalisé via des messages Explicit
(— chap. 6).
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8 Diagnostic de défaut
8.1  Déroulement du diagnostic

Le déroulement du diagnostic décrit ci-aprés indique la procédure pour I'analyse des
défauts suivants :

» Le variateur ne fonctionne pas avec DeviceNet

» Le variateur ne peut pas étre piloté a I'aide du maitre DeviceNet

Pour plus d’informations concernant le paramétrage des variateurs pour diverses appli-
cations de bus de terrain, consulter le manuel Principe de communication par bus de

terrain.

Etape 1 : Contréler la diode d’état et I’affichage d’état au niveau du scanner DeviceNet

Pour cela, consulter la documentation du scanner DeviceNet.

Etape 2 : Contréler les diodes d’état de la DFD11B

Les différents états des diodes sont décrits au chapitre 4. Le tableau suivant indique les
différents états des variateurs correspondants et les causes possibles. Le signe "X"
signifie que I'état de la diode concernée n’a pas d’'importance.

Diode DFD11B
MOD/NET @ PIO BIO BUS FAULT  Etat Cause
Eteinte Eteinte Eteinte Eteinte Eteinte Pas d’alimentation via
MOVIDRIVE® B ou X26 si la
DFD11B est intégrée dans le
MOVITRAC® B ou dans le boitier
de la passerelle
Eteinte Jaune Eteinte Eteinte Booting Durant le bootup et la synchroni-
sation avec le MOVIDRIVE® B
Eteinte Rouge X Eteinte Fréquence | Fréquence de transmission non
clignotante de trans- autorisée réglée par interrupteur
mission DIP
non valide
Eteinte X Rouge Eteinte Nombre de | Nombre de mots données-process
clignotante DP non non autorisé réglé par interrupteur
valide DIP
Eteinte Verte Verte Jaune No power L’alimentation via X30 est non rac-
clignotante | clignotante via X30 cordée ou hors tension
Eteinte Verte Verte Rouge Error Mauvaise fréquence de trans-
clignotante | clignotante | clignotante | passive mission ou pas d’autre noeud
DeviceNet raccordé
Rouge Rouge Rouge Eteinte DUP-MAC | Adresse (MAC-ID) attribuée
error plusieurs fois dans le réseau
Verte Eteinte Eteinte X "Opera- La DFD11B est active sur le bus,
clignotante tional" mais sans liaison avec le maitre
(scanner)
Rouge Rouge X X Time out Time out de la liaison PIO vers le
clignotante | clignotante maitre (entrées/sorties scrutées)
Verte Verte X X Connected  La DFD11B est active sur le bus,
avec liaison PIO active vers le
maitre (entrées / sorties scrutées)
Rouge Verte X X Module DFD11B avec liaison PIO active et
clignotante error défaut actif de la passerelle (—
diode H1) ou du MOVIDRIVE® B
(— affichage 7 segments)
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Déroulement du diagnostic -

Etape 3 : Diagnostic de défaut

Lorsque la DFD11B est a I'état "Connected" ou "Module Error", 'échange de données
entre la maitre (scanner) et I'esclave (DFD11B) est activé. Si le pilotage de I'entrai-
nement via DeviceNet reste toutefois impossible, suivre la procédure suivante pour
déterminer la cause du défaut.

A

Les valeurs de données-process adéquates sont-elles affichées dans
MOVITOOLS® MotionStudio ? Groupe de paramétres 09 (MOVIDRIVE® B) ou
données-process (passerelle).

— Si oui, poursuivre par F.

Le bit 0 est-il a "1" dans le registre de contréle DeviceNet de la commande afin
d’activer I'échange de données-process ?

Les données-process sont-elles écrites au bon emplacement du LocallO du scanner
DeviceNet ? Vérifier les tags et la configuration du scanner.

La commande est-elle en mode RUN ou un forcing activé écrase-t-il les données-
process vers I'entrainement souhaitées ?

Si la commande n’envoie pas de données a la DFD11B, veuillez contacter le fabri-
cant de l'automate.

L’option DFD11B est-elle montée dans un MOVITRAC® B ou dans un boitier de
passerelle ?

— Si oui, poursuivre par H.

Dans le MOVIDRIVE® B, les parameétres P100 Pilotage par et P101 Source de
consigne sont-ils réglés sur BUS DE TERRAIN ?

— Passer au point L.

Tous les entrainements raccordés au SBus de la passerelle de MOVITOOLS®
MotionStudio peuvent-ils étre adressés via la liaison-série de la passerelle X24 ?

Vérifier les adresses SBus et la fréquence de transmission du SBus.
La diode H1 de la passerelle est-elle éteinte ?

La fonction d’Autosetup (interrupteur DIP AS) a-t-elle été exécutée lorsque tous les
entrainements étaient raccordés au SBus et alimentés ?

Dans le MOVITRAC® B raccordé sur la passerelle, les paramétres P100 Pilotage par
et P101 Source de consigne sont-ils sur SBus 1 ?

Les données-process des entrainements sont-elles réglées correctement
(P870 ... P875) ?

Les sorties-process sont-elles libérées (P876) = ON ?

Le raccordement des entrées binaires empéche-t-il la libération ?
Vérifier le groupe de parametres P0O3_ et P04 ?

Le variateur affiche-t-il un défaut ? Quel est I'état du variateur ?

Un programme IPOSPYS® ayant p. ex. une influence sur I'état du variateur est-il
actif ?
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VA 7 (L2 Caractéristiques techniques
7 Option DFD11B pour MOVIDRIVE® B

P| Hz

9 Caractéristiques techniques
9.1 Option DFD11B pour MOVIDRIVE® B

Option DFD11B

Référence

Puissance absorbée

824 972 5
P=3W

Protocole de
communication

Master Slave Connection Set selon spécification DeviceNet version 2.0

Nombre de données-
process

Réglable par interrupteurs DIP :
1 ... 10 mots données-process
1 ... 4 mot(s) données-process pour E/S Bit-Strobe

Fréquence de
transmission

125, 250 ou 500 kBaud, réglable par interrupteurs DIP

Longueur du cable de
bus

Pour cable Thick selon spécifications DeviceNet 2.0, appendice B :
500 m pour 125 kBaud
250 m pour 250 kBaud
100 m pour 500 kBaud

Niveau de transmission

1ISO 11898 - 24 V

Connectique

MAC-ID

Bus a trois conducteurs et tension d’alimentation DC 24 V a deux
conducteurs avec bornier Phoenix 5 poles
Affectation des broches du connecteur selon spécifications DeviceNet

Réglable de 0 a 63 par interrupteur DIP
64 stations max.

Fonctions supportées

Accessoires de mise en
service

Version logicielle du
MOVIDRIVE® MDX61B

E/S scrutées
E/S Bit-Strobe
Explicite Messages

Atelier logiciel MOVITOOLS® a partir de la version 4.20
Console de paramétrage DBG60B

Version de logiciel 824 854 0.11 ou ultérieures (— affichage par P076)
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Option DFD11B (passerelle MOVITRAC® B)

Alimentation externe
auxiliaire

Protocole de
communication

Nombre de données-
process

U =DC 24 V (-15 %, +20 %)
Imax = DC 200 mA
Prax = 3.4 W

Master Slave Connection Set selon spécification DeviceNet version 2.0

Réglable par interrupteurs DIP :
1 ... 24 mots données-process
1 ... 4 mot(s) données-process pour E/S Bit-Strobe

Fréquence de
transmission

Longueur du cable de
bus

Niveau de transmission

125, 250 ou 500 kBaud, réglable par interrupteurs DIP

Pour céble Thick selon spécifications DeviceNet 2.0, appendice B :
500 m pour 125 kBaud
250 m pour 250 kBaud
100 m pour 500 kBaud

1ISO 11898 - 24 V

Connectique

Bus a trois conducteurs et tension d’alimentation DC 24 V a deux
conducteurs avec bornier Phoenix 5 pdles
Affectation des broches du connecteur selon spécifications DeviceNet

MAC-ID

Réglable de 0 a 63 par interrupteur DIP
64 stations max.

Fonctions supportées

E/S scrutées
E/S Bit-Strobe
Explicite Messages

Accessoires de mise en
service

Logiciel MOVITOOLS® MotionStudio a partir de la version 5.40

Version de firmware du
MOVITRAC® B

Une version de firmware spécifique n’est pas nécessaire
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