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7 Funktionsbeschreibung
P| Hz

4  MOVI-SWITCH®-1E
4.1 Funktionsbeschreibung

HINWEISE
» Dieser Katalog beschreibt MOVI-SWITCH®-Drehstrommotoren.

o - Die Auswahltabellen fiir MOVI-SWITCH®-Getriebemotoren entsprechen bei glei-
1 cher Leistung denen im Getriebemotorenkatalog.

Das folgende Bild zeigt einen MOVI-SWITCH®-1 E-Stirnradgetriebemotor:

11864AXX

411 Eigenschaften MOVI-SWITCH®-1E
+  MOVI-SWITCH®-1E ist ein Getriebemotor mit integriertem elektronischem Ein/Aus-
Schalter fur eine Drehrichtung und integriertem Motorvollschutz.

* Durch Schalten des Sternpunktes mit Leistungshalbleitern wird der Stromfluss im
Motor ein- bzw. ausgeschaltet.

» Die serienmalig integrierte Bremsenansteuerung BGW sorgt fir kiirzeste Reakti-
onszeiten (Bremsspannung = Motorspannung/ /3 , alternativ Motorspannung)
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4.1.2 Funktionsprinzip
Das folgende Bild zeigt das Funktionsprinzip von MOVI-SWITCH®-1E.

MOVI-SWITCH®
_‘ BGW
& [~ YA T 4
9
Sl > A4
g[8 o|3 L
%
U2 V2 W2
o
U1 \"Al w1
~—
410 O3 AVS1
1 o) [2]

&

0V RUN 24V OK L1 L2 L3

52485AXX

[1] = Bremsenansteuerung
[2] = M12-Stecker (Standard-Codierung)
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4 AZIEZ MOVI-SWITCH®-1E
7 Lieferbare MOVI-SWITCH®-Motorkombinationen
P| Hz

4.2 Lieferbare MOVI-SWITCH®-Motorkombinationen
3000 1/min - S1

| n o J m
PN N 75% MAIMN Mot
n 380-415V | coso 1A/l M
M N AN | M./M 1) 2) Bmax 1) 2)
Motortyp & (400 V) €FE3 Mioow HEN
K . .
N Timin] | [A] [%] [0*kgm?  INm] [kl
0.55 1.75 2.2
DT71D2/MSW 19 2700 (1.65) 0.78 - - 3.2 19 4.6 55 5 7.0 9.9
0.75 2.35 2.0
DT80K2/MSW 57 2700 (2.0) 0.86 - - 3.7 18 6.6 7.5 10 9.9 12.7
1.1 2.7 74.4 2.0
DT80N2/MSW 39 2700 (2.65) 0.84 | EFF3 796 4.0 18 8.7 9.6 10 11.5 | 143
1.5 3.95 71.4 2.3
DT90S2/MSW 53 2800 (3.8) 0.82 [ €FF3 717 4.2 21 25 31 20 16 26
2.2 5.8 741 2.5
DT90L2/MSW 75 2810 (5.1) 0.82 [ EFF3 743 4.8 29 34 40 20 18 28
3 6.4 81.0 2.0
DV100M2/MSW 10.2 2800 (5.9) 0.94 | €FF3 78.6 5.0 18 53 59 40 27 37
1) ohne Bremse
2) mit Bremse
1500 1/min - S1
Pn 3805V WD [ | i M T
n coso
M & EFF 2 AN 1) 2) Bmax 1) 2)
Motortyp B (400 V) MN100% My/My
kW .
ENm% [/min] [A] [%] [104kgm?] | [Nm] kgl
0.37 1.24 1.8
DT71D4/MSW 56 1380 (1.15) 0.76 - - 3.0 17 4.6 55 5 7.0 9.9
0.55 1.75 2.1
DT80K4/MSW 39 1360 (1.75) 0.72 - - 3.4 18 6.6 7.5 10 9.9 12.7
0.75 2.15 2.2
DT80N4/MSW 59 1380 2.1) 0.73 - - 3.8 20 8.7 9.6 10 1.5 | 143
1.1 2.8 77.5 2.0
DT90S4/MSW 75 1400 2.8) 0.77 |eFFrz2 76.5 4.3 19 25 31 20 16 26
1.5 3.7 80.2 2.6
DT90L4/MSW 102 1410 (3.55) 0.78 eFFz 79.0 5.3 23 34 40 20 18 28
2.2 4.9 82.8 2.7
DV100M4/MSW 15 1410 (4.7) 0.83 |eFFz2 82.0 59 23 53 59 40 27 37
3 6.5 84.5 2.7
DV100L4/MSW 20.5 1400 (6.3) 0.83 eFFz 83.0 5.6 29 65 71 40 30 40

1) ohne Bremse
2) mit Bremse
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P| Hz

1000 1/min - S1

In Imot m

Ma/M o
Py, M n 380-415V | coso I/l AlMy M
Motortyp B X b (400 V) ATN L MMy 1) 2) Bmax 1) 2)
[kW] [Nm]  [1/min] [A] [10"* kgm?] [Nm] [kg]

0.9 16
DT7ID6/MSW 025 27 880 085) 072 | 27 I 8.3 9.2 5 70 99
DT8OK6/MSW 037 39 900 (1"2‘3) 068 3.0 1'3 103 1.2 10 99 | 127
DTSONG/MSW 055 58 900 (11'778) 073 3.0 ]? 14.1 15 10 15 143

24 2.0
DT90S6/MSW 075 8 900 235) 070 | 3.1 29 25 31 20 16 26
DTI0L6/MSW 11 114 920 (33;335) 069 35 gf 34 40 20 18 28
DVI0OME/MSW = 15 156 920 ( 44615) 070 40 gg 53 59 40 27 37
1) ohne Bremse
2) mit Bremse
750 1/min - S1

Iy Ma/My JIMot m
Motortyp Pn My N 400 V cose | Ially My/My, 1) ‘ 2) Mgmax 1) 2)

kW] [Nm] [1/min] [A] [104kgm?] | [Nm] kgl

DT7ID8/MSW 015 22 650 0.69 072 | 22 1'2 8.3 9.2 5 70 99
DTSONS/MSW 025 35 680 1.24 055 26 ]'g 14.1 15 10 15 143
DT90S8/MSW 037 52 680 155 062 25 1 '2 25 31 20 16 26
DT90L8/MSW 055 7.7 680 23 060 25 ! g 34 40 20 18 28
DV100M8/MSW 075 103 690 29 059 26 gg 53 59 40 27 37
DVI0OL8/MSW = 11 156 670 41 060 28 1 65 71 40 30 40

1) ohne Bremse
2) mit Bremse
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7 Anschlusstechnik
P| Hz

4.3 Anschlusstechnik

4.3.1 Ubersicht
Ohne besondere Bestellangabe wird MOVI-SWITCH®-1E mit Steckverbinder AVS1 fiir
Steuersignale ausgeliefert. Die folgenden Tabelle zeigt die standardmagig verfugbaren
Steckverbinder. Fir weitere Varianten bitte Riicksprache mit SEW-EURODRIVE.

Bestellbezeichnung Funktion Herstellerbezeichnung
MSW../AVS1 Steuersignale 1 x Rund-Steckverbinder M12 x 1
MSW../AVS1/ASA3 Steuersignale 1 x Rund-Steckverbinder M12 x 1+
Leistung Harting Han® 10 ES Stifteinsatz
(Anbaugehause mit 2 Bigeln)
MSW../ASAW Verbindung mit Feldverteiler Harting Han® 10 ES Stifteinsatz
Z.3W oder Z.6W (Anbaugehause mit 2 Bligeln)

4.3.2 Madogliche Steckverbinder-Lagen
Fir die Steckverbinder ASA3 und AVS1 sind folgende Lagen mdglich:

Steckverbinder Méogliche Lagen

AVS1 X (normal)

2

3

ASA3 X (normal)

ASAW 2

3

AVS1/ASA3 ASA3 = X (normal) + AVS1 = X (normal)
ASA3=2+AVS1=2
ASA3=3+AVS1=3

ASA3 = X (normal) + AVS1 =2
ASA3 =2 + AVS1 = X (normal)

52535AXX

152 Katalog — Antriebssystem fiir dezentrale Installation




MOVI-SWITCH®-1E rkVA| |7 4
Anschlusstechnik  [7

4.3.3 Steckerbelegungen

Steckerbelegung Das folgende Bild zeigt die Belegung von Steckverbinder AVS1/ASA3:
AVS1/ASA3

MOVI-SWITCH®
24V OK 0V RUN @ |_1‘ L‘Z T "
Teeees
4 3 HiEIEIEE
\T..I/ Enjnl=ln
| 90000
AVS1 ASA3

52496AXX

Steckerbelegung Das folgende Bild zeigt die Belegung von Steckverbinder ASAW:

ASAW
MOVI-SWITCH® z g
e 2 838
—
HEEInn
@:}:}:}:}:}
HEEInn
99998 Jum
1]

62880AXX

[1] Steckverbinderiiberwachung mit geeigneter Anschlussverdrahtung méglich
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7 Beispiel Typenbezeichnung

4.4 Beispiel Typenbezeichnung

Die Typenbezeichnung des MOVI-SWITCH®-Antriebs beginnt bei der abtriebsseitigen
Komponente. Ein MOVI-SWITCH®-1E-Stirnradgetriebemotor mit Bremse und Steck-
verbinder AVS1 und ASA3 hat beispielsweise folgende Typenbezeichnung:

~

SEWEEUREDRINE Bruchsal / Germany C €

Typ R27 DT71D4/BMG/TF/ZIMSW/AVS1/ASA3 3~ IEC 34

Nr. 01.3207611303.0014.00 i 30.47 1
r/mn 1380/43 Nm 83
kW 0.37 S1 cos¥ 0.76 0]
V 400Y A 1.16 Hz 50
M M1 kg15.190 P54  IsoKLF
Bremse V 230 AC Nm 2.5 Gleichrichter BGW1.5

\__ Schmierstoff MINER. OEL CLP220/2.31  Made i Germany 181 868 6.1 )

52161AXX
R 27 DT 71D4 /IBMG/TF/ZIMSW/AVS1/ASA3

‘ I—Option Steckverbinder
M12-Stecker flir Steuersignale

MOVI-SWITCH®

Motoroption Schwerer Liifter

Thermoflhler
(Standard)

Motoroption Bremse

MotorgrofRe und Polzahl

Motorbaureihe

Getriebegrore’

Getriebebaureihe”

1) Ausfihrliche Informationen zu Getriebemotorenkombinationen finden Sie im Katalog "Getriebemoto-
ren".
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4.5 MaRBblatter

4.51 Hinweise zu den MaRBblattern
Beachten Sie bitte bezlglich der MaRblatter fiir die MOVI-SWITCH®-Drehstrommotoren
(DT/DV) die nachfolgenden Hinweise:

Die FuBmafRe des Motors DT90 weichen von den IEC-Abmessungen ab.
Die Lufterhauben der Fulmotoren DT71.., DT90.. sind abgeflacht.

Die Handluftung der Bremse ist gemeinsam mit dem Klemmenkasten um 90°
schwenkbar mit Ausnahme bei den Fuimotoren DT71.., DT90...

Bei Bremsmotoren bitte den Platzbedarf (= Lifterhaubendurchmesser) zum Abneh-
men der Lifterhaube beriicksichtigen.

Fir ungehinderten Luftzutritt ca. halben Lifterhaubendurchmesser Freiraum lassen.
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AZIRZ

4 7 MOVI-SWITCH®-1E
Z Malblatter
P| Hz
2% 80168 01 03
DT71D /| MSW-1E M25x15 (2x) 232 B4 1(2)
MI6x15 (1) 15 128
145 M25¢15 (2x) 64
— )
o < \ %0
e § — _‘_
i ‘"_\\ = , =
- {{EEEEEE S = | —+=
AV v '~ k—fo: = I =
N . = :_-I—LF—Z— —L—
|l 57 ‘ AJ ‘
3 32
112 15 90 |
14 1
d
DR M5
22 5
0
DFT71D / M25x15 (2x)
X1 X
MSW-1E M16x15 (1x)
145 M25x15 (2x)
| ~
Im—
//’_\ - h=
I 1 L = =
\n\ ] :
o 160 |EcI3O 207 - LB o 200 30 202 = LB
‘ 10
s
:It
-l | B
|/ RS | C g 145
" e
" 3=+ =
- e |
[ 1) =
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Malblatter 7

P| Hz
D(F)T71D / MSW-1E.. 80 168 012(()3
I AVS1 /RE1A/ASA3/AVS1  /RE1A / ASAW
O z SY Q:
@(@) 80 \‘\ 80\
@ |
M25x15 (2x) @ male )
M16x1.5 "5 128 M25x15 15 128
2 s / 64 W3 Mieds e
L L .- K [ Bz \>_\
=l rA ﬂgﬁ[%f_, AN o= e
‘\Ié;:;;ly. _/I I“d‘::ﬁ / _/I
B |oh M%/ B |6k
S EN/m o~ - FSEL/mm
M25X15 (2x)/i 40 2 57.5
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4 VA 7 ' MOVI-SWITCH®-1E
7 Malblatter
P| Hz
356 1 1
DT80-- I Msw‘1E M25x15 (2x) 292 | 64 80 69 0 10(23)
M16x1.5 (1x) 115 T'zs
145 M25x15 (2x) b4
L ~ e —
—— < \ 3
AT g — _‘_
- { ) 1 i —— S
| 9 ‘
3
125
149
DFT80.. / 255 (20
X1 X
MSW-1E Mi6x15 (1x)
145 M25x15 (2x]
| ~
I
1L %=
T =
EEEN o
ey e =
o 160 |l'0 252 = LB o 200 IEc 40 252 = LB
‘ 10 12
1135 m
§ o, j = A
-2 - =]
I RS /1C g 145 / 2V\LIBE
B 6 3 £215)
s -l ) B
I —
)
- Z\;ﬂ;(:' 31
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Malblatter |7

P| Hz
D(F)T80.. / MSW-1E.. 80 169 01 03
2(2)
| AVS1 / RE1A / ASA3/AVS1 /RE1A/ASAW
Q : Q : )
D@ : u Q!
(male)
==
M25x15 (2x) @ (male )
Ml6x15 5 128 s M25x15 15 128
2 15 / 6L Mi6x1.5 R
T Z|: . L | L
= bt g eI ——apl
“%tﬁ/' ! ":ty ) _/l
B |6t M%S—/ T
S v/ ~ - IS E\/
M2515 (2x) /ti. 40 __;h"jiis

159
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4 VA 7 ' MOVI-SWITCH®-1E
7 Malblatter
P| Hz
408 80170 01 03
DTgo-- / MSW'1E M25x1.5 (2x) 323 | 85 1 (2)
M16x15 (1x) 15 16’55
iz, M25615 (2x] 40[ 785
) =S \ ®
—- & — —~"
: \ = &
- ¥ S | —3
o B = b=
A )0
Il & 9 ‘ 56 ‘
32 32
140 106 1| 125 |
17 152
;
OR M8
5 | 40 8
< SE—1 ~
DFT90../
MSW-1E
M25x15 (2x)
M16x1.5 {1x)
1 145 M25x15 (2x)
I ~
SR
D =
e -  —
‘I"'/ =
¢ 2001EC,, ,;_; 8250 o 57-1p

10 15

& T

# 200
g 250
7 180

g 130

| RS /C g 192 / ZV\{BE

DIN 332
DR Mé

o L
~
=¥

85

34
i
)

@“ﬂ‘
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Malblatter 7

P| Hz
D(F)T90.. / MSW-1E.. 80 170 012(()2:’),
| AVS1 | RE1A/ ASA3 /AVS1 | RE1A/ASAW
@ @ N 80
(male) |
M25x15 (2x) @( male )
M16x1.5 15 163 M25x15 15 163
2 15 / 18 145 M16x15 E
Z|- A
= | 7s - i
2 @ )“'1 R =0
'%J::;y __/' R /_-/I
LB 85 LB 85
R < =
M25x15 (2x) | |40 T3 575
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FVAL I MOVI-SWITCHE-1E
7 Malblatter
P| Hz
DV100M=456 / DV100L=486 171 01
DV100.. / MSW-1E M2515 (2x) OVT00M=371 7 BVI00L=40] 80 0 1(()23)
Mi6x15 (2x) " T'gh
Mix15 (1x) SRE
UL
— 'L — 1
o - ~ \ 4
- e — %G —
L =l [ g
-y - = I —+2
X I = 1=
Y SR = B A §
o 12 a 63
¥ = 3
160 23 1] 10|
1
188 170
d
DR M10
50 8
=l SEy A
=
DFV100.. / MSW-1E DV100M=456 / DV100L=486
OVI00M=371 7 DVIOOL=401 |85
M25x15 (2x)
Mi6x15 (2x)
M25x15 (2x)
L 185 Mi6x15 (1x)
LWL
- —
//==~ [y
R i &
\ / ()
e ] )
DVFI00M = 311 = LB 250 IEC DFVI0OM = 311 = LB
@ 200 (60 DFVIOOL = 341 = LB 2 (60 DFVIOOL = 341 = LB
35
:It :It
= S| B -
= =
/| RS /C 9192 | 2.WE
» B85
LB 85 ﬁifl 42 40 DIN 332
5 == DR M6
23] (1) = o)) 6
e &Il - E'g e @ :
R < :
. i
- T L2
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Malblatter 7

I~

D(F)V100.. /| MSW-1E.. 80171 01 2(()2? B

/ RE1A / ASA3 / AVS1 |/ RE1A/ASAW

| AVSA1
“;\ z ‘\7\ VA @ 7
@ © @\ 80 @\ 80 \'"\
(male)
@ ) &=
147 163
ﬂfé*i? ((zzx)) 1 163 @ (male) 46
' w_ B T

38

12 185 18 =
| Z|. <& VA C_—,-:>_\
_ | L

o
[=a)

182

T 2
2 4= ||m" ~ - - x -
= .ﬁf:::?‘. AV | @ ::_: \ ] N \
IIL___II _—I un_“nu = _—I
oo - T A A
LB 85 , LB 85
I [
[F¥] _  [Em
I - -~ -
IEZ 5N

M25x15 (2x) /7 -
Mibx15 (1x)
| s

163
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