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Funktionsbeschreibung [

P| Hz
3  MOVIMOT®
3.1  Funktionsbeschreibung
HINWEISE
- Dieser Katalog beschreibt MOVIMOT®-Motoren und Optionen fiir den MOVIMOT®-
[ ] Frequenzumrichter.
1 +  Weitere Informationen zu Getriebekombinationen sowie Optionen fir Motoren und
Getriebe finden Sie im Katalog "MOVIMOT®-Getriebemotoren".
Das folgende Bild zeigt einen MOVIMOT®-Stirnradgetriebemotor:
11846AXX

3.1.1  MOVIMOT® Eigenschaften
» Getriebemotor mit integriertem Frequenzumrichter

» Leistungsbereich von 0,37 bis 3 kW

» Abtriebsmomente von 40 bis 40000 Nm

» Frequenzumrichter mit vektororientierter Motorfihrung

» Spannungsbereich: 3 x 380 - 500 V

+ Erhaltlich in allen Bauformen und Ubersetzungen des SEW-Antriebsbaukastens
+ Serienmalig 4-Quadranten-Betrieb

+ Umfangreiche Schutz- und Uberwachungsfunktionen

» Gerauscharm durch PWM-Taktfrequenz 16 kHz

» Status-LED zur Schnell-Diagnose

* Integriertes Bremsenmanagement

— Bei Motoren mit mechanischer Bremse wird die Bremsspule als Bremswiderstand
benutzt

— bei Motoren ohne Bremse wird MOVIMOT® serienmaflig mit einem internen
Bremswiderstand ausgeliefert

* Hohe Schutzart IP 66 fur Getranke und Lebensmittelindustrie optional
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3 VAL 17 moviMoT®
7 Funktionsbeschreibung

« MOVIMOT® ist grundsatzlich in drei Ausfuhrungen erhaltlich

— MM..C-503-00: Standardausfiihrung
— MM..C-503-05: Ausfiihrung fir Energiesparmotoren
— MM..C-503-30: mit integriertem AS-Interface

» Die Ansteuerung erfolgt entweder Uber Binarsignale, Uber die serielle Schnittstelle
RS-485 oder optional mittels allen gangigen Feldbus-Schnittstellen (PROFIBUS,
PROFIsafe, INTERBUS, DeviceNet, CANopen oder AS-Interface).

+  MOVIMOT®-Funktionen in der Ubersicht (alle Ausfuhrungen)

— Rechtslauf, Linkslauf

— Umschaltung zwischen 2 Sollwerten

— Sollwert f1 zusétzlich skalierbar

— Bereitmeldung an Steuerung

— MOVIMOT®-Diagnose iber Status-LED
— Serienmalig integrierte Zusatzfunktionen

» Zusatzliche Funktionen bei Ausfiihrung mit integriertem AS-Interface

Adressierung Uber M12 (AS-Interface-Adresse 1-31)
Anschlussmaoglichkeit fur 2 externe Sensoren

Zusatzliche LED flir AS-Interface-Status

Zusatzliche Diagnoseschnittstelle Gber Steckverbinder (RJ10)
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MOVIMOT®

Lieferbare MOVIMOT®-Motorkombinationen

3.2
3.2.1

MOVIMOT®-Standardausfiihrung
MOVIMOT® mit integriertem AS-interface

MMO3 - MM15

280 — 1400 1/min L 3 x 380 — 500 V (400 V)

Lieferbare MOVIMOT®-Motorkombinationen

Kombinationen mit DT/DV-Motoren

MM22 - MM3X

52729AXX

IEC oder C us

Typ Pn M;, M,/M, Ny lh1 | cos ¢ Jmot Mgmax m
[kW] | [Nm] f>5Hz | [1/min] | [A] [10™* kgm?] [10%kgm?] = [Nm] [kg] @ [kg]
ohne Bremse mit Bremse
DT71D4/.../MM03 0.37 | 252 15 1400 1.3 0.99 4,61 5.51 5 86 11.4
DT80K4/.../MMO05 055 375 1.5 1400 1.6 0.99 6.55 7.45 10 1.5 142
DT8O0N4/.../MM07 075 5.1 1.5 1400 1.9 0.99 8.7 96 10 13.1 | 15.8
DT90S4/.../MM11 11 | 75 15 1400 | 2.4 | 0.99 25 30.4 20 176 | 275
DT90L4/../MM15 15 | 102 1.5 1400 35 0.99 34 39.4 20 19.6 | 29.5
DV100M4/../MM22 22 150 1.5 1400 50 0.99 53 59 40 305 405
DV100L4/.../MM30 30 | 205 1.5 1400 6.7 0.99 65 71 40 33 | 43
290 — 2900 1/min A 3 x 380 — 500 V (400 V) IEC oder c us
Typ Py M, M,/M,, Ny lhy | coso JImot Mgmax m
[kW]  [Nm] f>5Hz [1/min] | [A] [10"* kgm?] [10%kgm?] = [Nm] | [kg] [kg]
ohne Bremse mit Bremse
DT71D4/.../MM05 055 | 1.81 2.0 2000 16 099 4.61 5.51 5 86 114
DT80K4/.../MM07 075 247 2.0 2900 1.9 099 6.55 7.45 10 1.5 142
DT8ON4/../MM11 1.1 | 3.62 2.0 2900 2.4 | 0.99 8.7 9.6 10 131  15.8
DT90S4/.../.MM15 15 495 1.6 2000 35 0.99 25 30.4 20 176 275
DT90L4/.../MM22 22 | 725 1.6 2900 5.0 0.99 34 39.4 20 | 21.0 310
DV100M4/../MM30 = 3.0 | 99 1.6 2900 6.7 0.99 53 59 40 305 405

Warmeklasse F serienmiBig
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MOVIMOT®

Lieferbare MOVIMOT®-Motorkombinationen

P| Hz

MOVIMOT®-Standardausfiihrung mit erhéhtem Kurzzeitmoment
MOVIMOT® mit integriertem AS-interface und erhéhtem Kurzzeitmoment

MMO3 - MM15

280 — 1400 1/min L 3 x 380 — 500 V (400 V)

MM22 -

MM3X

52729AXX

IEC oder € l%'l. us

Typ Pn M, MM, Ny lh1 | coso Imot Mgmax 1)

[kW] | [Nm] f>5Hz | [1/min] @ [A] [10%kgm?] [10*kgm?] | [Nm] | [kg] | [kd]

ohne mit Bremse
Bremse
DT71D4/.../MMO05 037 | 252 2.1 1400 | 1.3 0.99 4.61 5.51 5 86 114
DT80K4/.../MM07 0.55 | 3.75 2.1 1400 | 16 | 0.99 6.55 7.45 10 1.5 | 142
DT8ON4/.../MM11 075 @ 5.1 2.1 1400 | 1.9 | 0.99 8.7 9.6 10 131 | 15.8
DT90S4/../MM15 1.1 75 2.1 1400 | 24 0.99 25 30.4 20 176 | 27.5
DT90L4/.../MM22 15 | 102 2.1 1400 | 35 | 0.99 34 39.4 20 196 | 29.5
DV100M4/../MM30 | 2.2 15.0 2.1 1400 | 5.0 | 0.99 53 59 40 30.5 405
DV100L4/../MM3X 3.0 @ 205 2.0 1400 | 6.7  0.99 65 71 40 33 43
290 — 2900 1/min A 3 x 380 — 500 V (400 V) IEC oder C I&JL us

Typ P, M,  M/M," Ny lhi | coso Jmot Mgmax 13

[kW] | [Nm] f>5Hz | [1/min] @ [A] [10“4kgm?] | [10%kgm?] [Nm] | [ka] @ [kg]

ohne mit Bremse
Bremse

DT71D4/.../MM07 055 | 1.81 25 2900 16 099 4.61 5.51 5 86 114
DT80K4/....MM11 075 | 247 25 2900 1.9 099 6.55 7.45 10 1.5 | 14.2
DT8O0N4/.../MM15 1.1 3.62 25 2900 | 24 | 0.99 8.7 96 10 13.1 | 15.8
DT90S4/.../MM22 15 | 495 22 2900 | 35  0.99 25 30.4 20 176 275
DTI0L4/../MM30 22 725 22 2900 | 5.0  0.99 34 39.4 20 21.0 | 31.0
DV100M4/../MM3X = 3.0 9.9 2.0 2900 | 67 | 0.99 53 59 40 30.5 | 405

1) Erhdhtes Kurzzeitmoment im S3 Betrieb, 25 % ED

Warmeklasse F serienmiBig
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MOVIMOT®

Lieferbare MOVIMOT®-Motorkombinationen

MOVIMOT® mit Betriebspunkt 460 V/ 60 Hz

MMO3 - MM15 (380 - 500 V)
MMO3 - MMO7 (200 - 240 V)

MM22 - MM30 (380 - 500 V)
MM11 - MM22 (200 - 240 V)

05736AXX
280 — 1700 1/min 4 3 x 380 — 500 V (460 V) c us
Typ Py Py M, Ny ln1 | coso Jmot Mgmax m
[HP]  [kW] [Nm] [1/min] | [A] [10%kgm?]  [10%kgm?] = [Nm] | [kg] [kg]
ohne Bremse = mit Bremse
DT71D4/.../MM03 0.5 0.37 2.08 1700 1.1 0.99 4.61 5.51 5 86 | 114
DT80K4/....MM05 0.75 @ 0.55 3.09 1700 1.4 0.99 6.55 7.45 10 1.5 14.2
DT80N4/....MM07 1 0.75 4.2 1700 1.7 0.99 8.7 9.6 10 13.1 | 15.8
DT90S4/.../.MM11 15 1.1 6.2 1700 21 0.99 25 30.4 20 17.6 275
DT90L4/.../MM15 1.5 8.4 1700 3 0.99 34 394 20 19.6 | 29.5
DV100L4/.../.MM22 2.2 12.4 1700 4.3 0.99 53 59 40 30.5  40.5
DV100L4/.../MM30 5 3.7 20.7 1700 5.8 0.99 65 71 40 33 43
280 — 1700 1/min A4 3 x 200 — 240 V (230 V)" c us
Typ P, Py M, np Iy | coso Jmot Mgmax m
[HP] | [kW] [Nm] [1/min] | [A] [10%kgm?]  [10%kgm?] = [Nm]  [kg] ‘ [kg]
ohne Bremse mit Bremse
DT71D4/....MM03 0.5 0.37 2.08 1700 2.2 0.99 4.61 5.51 5 86 114
DT80K4/....MM05 0.75 @ 0.55 3.09 1700 2.9 0.99 6.55 7.45 10 1.5 142
DT80N4/.../MM07 1 0.75 4.2 1700 3.5 0.99 8.7 9.6 10 13.1  15.8
DT90S4/....MM11 1.5 11 6.2 1700 4.7 0.99 25 304 20 19.0 29.0
DT90L4/.../MM15 1.5 8.4 1700 6.2 0.99 34 39.4 20 21.0 31.0
DT100M4/.../MM22 2.2 124 1700 8.2 0.99 53 59 40 30.5 40.5

1) MOVIMOT® mit Anschluss-Spannung 3 x 200 — 240 V werden mit MOVIMOT®-Umrichter MM..B geliefert
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7 Lieferbare MOVIMOT®-Motorkombinationen

3.2.2 Kombinationen mit Energiesparmotoren DTE/DVE

HINWEISE

» Diese Ausflihrung ist ausschlieBlich fir den Betrieb mit Energiesparmotoren
i DTE/DVE (230 V/400 V A/L) vorgesehen.

+ Die verwendeten Energiesparmotoren erfillen die Anforderung der Wirkungsgrad-
klasse €FF1.

+ Alle hier nicht aufgefiihrten Kombinationen werden mit Fehler 9 (langsames, rotes
Blinken der MOVIMOT®-Status-LED) abgewiesen.

Beispiel Typenbe-
zeichnung

MM 15 C — 503 - 05

|— Ausfiihrung 05 fiir DTE-/DVE-Motoren
Anschlussart (3 = 3-phasig)

Anschluss-Spannung (50 = AC 380...500 V)

Version C

Motorleistung (15 = 1,5 kW)

Typenreihe MOVIMOT®
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Lieferbare MOVIMOT®-Motorkombinationen |3

MOVIMOT® mit Energiesparmotoren DTE/DVE

MMO7 - MM15 MM22 - MM3X
57770AXX
280 — 1400 1/min . 3 x 380 — 500 V (400 V) IEC-Ausfiihrung

Typ P, M, M./M,, n, In1 cos @ Bremse Mgmax

[kW] [Nm] > 5Hz [1/min] [A] [Nm]
DTE90K4/.../MMO07 0.75 5.1 15 1400 1.8 0.99 20
DTE90S4/../MM11 1.1 75 15 1400 24 099 ggnoe\f 20
DTE90LA4/.../MM15 15 10.2 15 1400 3.2 0.99 20
DVE100M4/../MM22 22 15.0 15 1400 46 0.99 BMG4 40
DVE100L4/.../MM30 3.0 20.5 15 1400 6.2 0.99 10V 40

290 - 2900 1/min A 3 x 380 — 500 V (400 V) IEC-Ausfiihrung

Typ P M, M./M,, n, In1 cos @ Bremse Mgmax

kW] [Nm] f> 5 Hz [1/min] [A] [Nm]
DTE90K4/.../MM11 1.1 3.62 2.0 2900 3.1 0.99 BMG2 20
DTE90S4/.../MM15 15 4.95 16 2900 42 0.99 230V 20

BMG2

DTE90LA4/.../MM22 22 7.25 16 2900 55 0.99 M0\ 20
DVE100M4/.../MM30 3.0 99 16 2900 80 099 40

30" | 99 16 2900 80 099 BMG4
DVE100L4/.../MM3X 5 1mov 40

402 13.2 1.2 2900 10.7 = 0.99

1) s1
2) S3,25%ED

Warmeklasse F serienmiBig
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7 Lieferbare MOVIMOT®-Motorkombinationen

MM11 - MM15 MM22 - MM3X
57771AXX
280 — 1400 1/min A 3 x 380 — 500 V (400 V) IEC-Ausfiihrung
Typ P, M, m /M, " n, It cos ¢ Bremse Mg max
kW] [Nm] f>5Hz [1/min] [A] [Nm]
DTE90K4/.../MM11 0.75 5.1 2.1 1400 18 0.99 BMG2 20
DTE90S4/.../MM15 1.1 75 2.1 1400 24 0.99 230V 20
DTEQO0L4/.../MM22 15 10.2 21 1400 3.2 0.99 BMG2 20
: : : : : 110 V
DVE100M4/../MM30 2.2 15.0 2.1 1400 46 0.99 BMG4 40
DVE100L4/../MM3X 3.0 20.5 2.0 1400 6.2 0.99 10V 40
290 — 2900 1/min A 3 x 380 — 500 V (400 V) IEC-Ausfiihrung
Typ P M, Maan1) n, Inq cos @ Bremse Mgmax
kW] [Nm] f> 5 Hz [1/min] [A] [Nm]
BMG2
DTE90K4/.../MM15 1.1 3.62 25 2900 3.1 0.99 230 v 20
DTE90S4/.../MM22 15 495 22 2900 42 099 gmgz 20
DTE90L4/.../MM30 22 7.25 22 2900 5.0 0.99 10V 20
DVE100M4/../MM3X 3.0 9.9 2.0 2900 8.0 0.99 ?'1"'0(3\‘/‘ 40

1) Erhéhtes Kurzzeitmoment im S3 Betrieb, 25 % ED

Warmeklasse F serienmiBig
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Lieferbare MOVIMOT®-Motorkombinationen  [7

3.2.3 SafetyDrive-Ausfiihrungen

1

HINWEISE

» Die SafetyDrive-Ausfiihrung muss explizit bestellt werden (Bestellzusatz: "-Safety-
Drive").

+ Es dirfen nur Komponenten in Sicherheitsanwendungen eingesetzt werden, die
von SEW-EURODRIVE in dieser Ausfihrung geliefert wurden!

SafetyDrive

Es sind nur folgende Geratekombinationen mit MOVIMOT® fiir Anwendungen mit si-
cherheitsgerichteter Stillsetzung des Antriebs nach Stoppkategorie 0 oder 1 gemal EN
60204-1 und Sicherstellung des Schutzes gegen Wiederanlauf gemafl EN 954-1, Kate-
gorie 3 zulassig:

Zugelassene Ausfiihrungen Typ MOVIMOT®

MOVIMOT® mit binarer Ansteuerung
(Steuerung iiber Klemmen)

MOVIMOT® mit Option MBG11A D../MM.. — SafetyDrive

® . .
MOVIMOT™ mit Option MWA 21A MM..C-503-00 — SafetyDrive

MOVIMOT® mit MOVIFIT®-MC

MOVIMOT® mit Feldverteiler MFZ.6

Katalog — Antriebssystem fiir dezentrale Installation
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MOVIMOT®

P| Hz

Anschlusstechnik MOVIMOT®-Standardausfuhrung

Anschlusstechnik MOVIMOT®-Standardausfiihrung

Ubersicht

Ohne besondere Bestellangabe wird MOVIMOT® MM..C-503-00 ohne Steckverbinder
ausgeliefert. Die folgenden Tabelle zeigt die standardmafig verfligbaren Steckverbin-
der. Fur weitere Varianten bitte Ricksprache mit SEW-EURODRIVE.

RB3A = MM03-15
RB4A = MM22-3X

Ausfiihrung Anschlusskasten:

Bestellbezeichnung Funktion Ausfiihrung Herstellerbezeichnung
Anschlusskasten

MM../AVT1 RS-485 Standard Rund-Steckverbinder M12 x 1

MM../RE.A/ASA3 Leistung Modular Harting Han® 10 ES Stifteinsatz

RE1A = MM03-15 (Anbaugehause mit 2 Biigel)

RE2A = MM22-3X

MM../RE.A/ASA3/AVT1  Leistung/RS-485 | Modular Harting Han® 10 ES Stifteinsatz

RE1A = MMO03-15 (Anbaugehause mit 2 Bugel) +

RE2A = MM22-3X Rund-Steckverbinder M12 x 1

MM../RE.A/AMA6 Leistung/RS-485 | Modular Harting Han® Modular Stifteinsatz

RE1A = MM03-15 (Anbaugehause mit 2 Bugel)

RE2A = MM22-3X

MM../RE.A/AMD6 Leistung/RS-485 | Modular Harting Han® Modular Stifteinsatz

RE1A = MM03-15 (Anbaugehause mit 1 Bugel)

RE2A = MM22-3X

MM../RB.A/APG6 Leistung/RS-485 | Modular Phoenix Contact

PLUSCON-VC (3 Einsétze)

Der Modulare Klemmenkasten bietet im Gegensatz zum Standardklemmenkasten fol-

gende Funktionen:

+ Die Lage der Kabeleinfihrungen/Steckverbinder kann nachtraglich auf die gegen-
Uberliegende Seite gedreht werden (siehe "MOVIMOT®-BetriebsanIeitung").

+ Integration von Optionen (siehe Kapitel "Optionen")
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Anschlusstechnik MOVIMOT®-Standardausfihrung |7
P| Hz
3.3.2 Mdgliche Steckverbinderlagen
Fir die Steckverbinder sind folgende Lagen mdoglich:
Steckverbinder Mogliche Lagen
AVT1 X (normal)
2
RE.A/ASA3 X (normal)
2
RE.A/ASA3/AVT1 ASA3 = X (normal) + AVT1 = X (normal)
ASA3 =2+ AVT1 =2
RE.A/AMAG6 X (normal)
RE.A/AMD6 2
RB.A/APG6 1 (Vorzugslage)
(nicht fiir alle Motorgetriebe-Kom- - - .
binationen lieferbar) 3 (eingeschrankt lieferbar)
= o) o/
| | S— @L—J
52532AXX
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KL movimoTe
Anschlusstechnik MOVIMOT®-Standardausfuhrung

P| Hz

Z

3.3.3 Steckerbelegungen

Steckerbelegung Das folgende Bild zeigt die Belegung von Steckverbinder AVT1, ASA3:

AVT1, ASA3

MOVIMOT®

24V RS+ 1 RS- @) L1L2L3

®

52113AXX

Steckerbelegung Das folgende Bild zeigt die Belegung von Steckverbinder AMAG, AMDG6:
AMAG6, AMD6

MOVIMOT®
@ Rs s+ 4+
RS+ L1
(7 24V447 r%;
@) e @ O
C 1 1 A

o,
®

6 &30,
Ol g W,
05..
@ @
LR
o G

AMAG6 / AMD6
52459AXX
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MOVIMOT®
Anschlusstechnik MOVIMOT®-Standardausfuhrung

EVA

Steckerbelegung Das folgende Bild zeigt die Belegung von Steckverbinder APG6:
APG6

\ l_/_\
MOVIMOT®
1
11— | OO L3 L2 L1
RS- ——

RS+

n.c.
24V

60652AXX
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MOVIMOT®

Anschlusstechnik MOVIMOT® mit integriertem AS-Interface

3.4
3.4.1

Anschlusstechnik MOVIMOT® mit integriertem AS-Interface
Ubersicht

Ohne besondere Bestellangabe wird MOVIMOT® MM..C-503-30 (mit integrierter AS-In-
terface) mit Steckverbinder AVSK ausgeliefert (fir AS-Interface). Die folgende Tabelle
zeigt die standardmafig verfligbaren Steckverbinder. Fir weitere Varianten bitte Riick-
sprache mit SEW-EURODRIVE.

Sensoranschluss

Bestellbezeichnung Funktion Ausfiihrung Herstellerbezeichnung
Anschlusskasten

MM../AVSK AS-Interface Standard 1 x Rund-Steckverbinder M12 x 1

MM../RC.A/AZSK AS-Interface Modular 3 x Rund-Steckverbinder M12 x 1

RC1A = MM03-15 AUX-PWR

RC2A = MM22-3X Sensoranschluss

MM../RJ.A/AND3/AZSK Leistung Modular Harting Han® Q8/0 Stifteinsatz

RJ1A = MM03-15 AS-Interface (Anbaugehause mit 1 Bugel) +

RJ2A = MM22-3X AUX-PWR 3 x Rund-Steckverbinder M12 x 1

Ausfiihrung Anschlusskasten:

Der Modulare Klemmenkasten bietet im Gegensatz zum Standardklemmenkasten fol-

gende Funktionen:

» Die Lage der Kabeleinfihrungen/Steckverbinder kann nachtraglich auf die gegen-
Uberliegende Seite gedreht werden (siehe "MOVIMOT®-BetriebsanIeitung").

» Integration von Optionen (siehe Kapitel "Optionen")

3.4.2 Mogliche Steckverbinderlagen
Fir die Steckverbinder sind die Lagen "X" oder "2" moglich. Die Steckverbinder befin-
den sich immer auf einer Anschluss-Seite. Kombinierte Steckverbinder-Lagen sind nicht

112

madglich.

52532AXX
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Anschlusstechnik MOVIMOT® mit integriertem AS-Interface
P| Hz

3.4.3 Steckerbelegungen
Das folgende Bild zeigt die Belegung von Steckverbinder AVSK:

Steckerbelegung
AVSK
MOVIMOT®
+
: = =
232 4
4 3
mﬁy
AVSK
52460AXX
Steckerbelegung Das folgende Bild zeigt die Belegung von Steckverbinder AZSK:
AZSK
MOVIMOT®
+ , 4 5
> T N
§ — 2 PN 2 — g g % 9
BK YE BK
AN AN
19 @2 0 @2
AZSK
52473AXX
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Anschlusstechnik MOVIMOT® mit integriertem AS-Interface

KL movimoTe
/]
P| Hz
Steckerbelegung
AND3/AZSK

L1 —

MOVIMOT®

+ >

- . — <

> h = ¢ ® o« 3§

3 4 < 3%2 4 53325 8

o3 .5\.8 BK YE BK
20007 4 3
®1/0496 (IR
AND3

L2 /
PE

L3

Das folgende Bild zeigt die Belegung von AND3/AZSK:

AZSK

52476AXX
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3.5 Beispiel Typenbezeichnung MOVIMOT®-Standardausfiihrung

Die Typenbezeichnung des MOVIMOT®-Antriebs beginnt bei der abtriebseitigen Kom-
ponente. Ein MOVIMOT®-KegeIradgetriebemotor mit Bremse, Standardklemmenkas-
ten und installierter Option MLU11A hat beispielsweise folgende Typenbezeichnung:

( )
SEWEEUR@DRINE  Bruchsal / Germany @ €
Typ KA77 DT90L4/BMG/MM15/MLU 3~  |IEC 34
Nr.  3009818304. 0001. 99 M B3
KW 1,5 / 50HZ cosp 0,99
(O50Hz vV 380-500 A 3,50 O
60Hz V' 380-500 A 3,50
rimin 22/1400 P 54 kK F
Bremse V 230 Nm 20 Gleichrichter
kg 73 Ma 665 Nm i 64,751
\_ Schmierstoff Made in Germany 184103 3.14 )

06491AXX

KA 77 DT 90L4 BMG/MM15/MLU

Zusatzausfiihrung Umrichter R

MOVIMOT®-Frequenzumrichter

Zusatzausfiihrung Motor (Bremse)

GroRle, Polzahl Motor

Baureihe Motor

GréRke Getriebe?)

2)

Baureihe Getriebe
1) Nur werkseitig installierte Optionen werden auf dem Typenschild aufgefiihrt.

2) Ausfihrliche Informationen zu Getriebemotorenkombinationen finden Sie im Katalog "MOVIMOT®-Getrie-
bemotoren"”.
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7 Beispiel Typenbezeichnung MOVIMOT® mit integriertem AS-Interface
P| Hz

3.6 Beispiel Typenbezeichnung MOVIMOT® mit integriertem AS-Interface

Die Typenbezeichnung des MOVIMOT®-Antriebs beginnt bei der abtriebseitigen Kom-
ponente. Ein MOVIMOT®-KegeIradgetriebemotor mit Bremse, Modularem Klemmen-
kasten und integriertem AS-Interface hat beispielsweise folgende Typenbezeichnung:

e R
SEWEUREDRIVE Bruchsal / Germany @ @

Typ KA77 DT90L4/BMG/MM15/RJ1A/AND3/AZSK 3~  IEC 34
Nr. 3009818304. 0001. 99 IM B3

KW 15 | 50HZ o089 gb99

50Hz V' 380-500 A ;

Oeorz v 380800 A 350 ©
rimin 22/1400 P 54 kI F
Bremse \/ 230 Nm 20 Gleichrichter

kg 73 Ma 665 Nm i 64,751

\_ Schmierstoff Made in Germany 1841033.14 )

06488AXX

KA 77 DT 90L4 BMG/MM15/RJ1A/AND3/AZSK

| Steckverbinder flir AS-Interface und

Sensoranschluss

Steckverbinder fiir Leistung

Ausfliihrung Anschlusskasten

MOVIMOT®-Frequenzumrichter

Zusatzausfiihrung Motor (Bremse)

Grole, Polzahl Motor

Baureihe Motor

GroRe Getriebe

Baureihe Getriebe ")

1) Ausfihrliche Informationen zu Getriebemotorenkombinationen finden Sie im Katalog "MOVIMOT®-Getrie-
bemotoren"”.
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3.7 Optionen

3.7.1 Optionen integriert im Anschlusskasten
* Die Optionen BGM, BSM, URM, MLU13A und MNF11A werden in den MOVIMOT®-
Anschlusskasten integriert.

» Diese Optionen kdénnen nur in Kombination mit Modularem Anschlusskasten bestellt
werden.

» Der Modulare Anschlusskasten muss gemaf folgendem Beispiel bestellt werden.

Bestellbeispiel

MM15/RA1A/BGM

|— Bremsenansteuerung

Ausfiihrung Anschlusskasten')
RA1A = MM03-MM15 in Verbindung mit BGM, BSM, URM
RA2A = MM22-MM3X in Verbindung mit BGM, BSM, URM

RA1B = MM03-MM15 in Verbindung mit MLU13A, MNF11A
RA2B = MM22-MM3X in Verbindung mit MLU13A, MNF11A

MOVIMOT®-Frequenzumrichter

1) Die Bestellbezeichnung kann je nach gewahlter Steckverbinder-Option vom Beispiel abweichen (siehe
Kapitel Anschluss-Technik). Das Beispiel zeigt die Bestellbezeichnung fir den Modularen Klemmenkas-
ten ohne Steckverbinder-Option

Bremsen- Funktionsbeschreibung:
ansteuerung - Der Bremsgleichrichter BGM kann in Verbindung mit den MOVIMOT® MM..C Zu-
BGM satzfunktionen 7 oder 9 zur Ansteuerung der Bremse verwendet werden (siehe auch

Betriebsanleitung MOVIMOT®).

» Die Bremsenansteuerung BGM realisiert schnelles Luften und schnelles Einfallen
der mechanischen Bremse.

» Die Option wird in den MOVIMOT®-Anschlusskasten integriert.
- BGM ist fiir MOVIMOT® mit integriertem AS-Interface nicht erhiltlich.
* Achtung: Die Bremsspule muss der Anschlussspannung entsprechen

Technische Daten:

Bremsgleichrichter BGM

Sachnummer 827 602 1

Schutzart IP20

Nennanschlussspannung Ug AC 230V ...AC500V +10% /-15%
(schwarze Anschlussdréhte) 50 Hz...60 Hz, £ 5%
Steuerspannung Uy +13 V..430V="1"
(Anschlussdréahte rot / blau) -3 V.45V ="0"

Bremsenstrom max. DC 0,8 A
(Bremsenanschluss 13, 14, 15)

Umgebungstemperatur -25...60 °C
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Bremsen- Funktionsbeschreibung:

ansteuerung BSM

Spannungs-
relais URM

118

Der Bremsgleichrichter BSM kann in Verbindung mit den MOVIMOT® MM..C Zusatz-
funktionen 7 oder 9 zur Ansteuerung einer nicht serienmaRigen DC-24-V-Bremse
verwendet werden (siehe auch Betriebsanleitung MOVIMOT®).

Die Bremsenansteuerung BSM realisiert normales Liften und schnelles Einfallen
der mechanischen Bremse.

Die Option wird in den MOVIMOT®-Anschlusskasten integriert.

BSM ist fiir MOVIMOT® mit integriertem AS-Interface nicht erhiltlich.
Achtung: Die Bremsspule muss als DC-24-V-Spule ausgefiihrt sein.

Technische Daten:

Bremsenansteuerung BSM

Sachnummer

827 600 5

Schutzart

IP20

Nennanschlussspannung Ug
(Anschlussdréahte rot / schwarz)

DC 24V, +10% / -15%
50 Hz...60 Hz, = 5%

Steuerspannung Uy

+13V..+30V ="1"

(Anschlussdréahte rot / blau) -3 V..+5V ="0"
Bremsenstrom max. DC 3,0 A
(Bremsenanschluss 13, 14, 15)

Umgebungstemperatur -25...60 °C

Funktionsbeschreibung:

Das Spannungsrelais URM realisiert schnelles Einfallen der mechanischen Bremse.
Die Option wird in den MOVIMOT®-Anschlusskasten integriert.
Achtung: Die Bremsspule muss dem MOVIMOT®-sStandard entsprechen (110 V

oder 230 V).

Technische Daten:

Spannungsrelais

Sachnummer

827 601 3

Schutzart

IP20

Nennspannung Uy

DC 36 V... DC 167 V
(Bremsspule AC 88 V ... AC 400 V)

Bremsenstrom Iy 0,75 A
Umgebungstemperatur -25...60 °C
Abschaltzeit t,,¢ ca. 40 ms

(gleichstromseitige Trennung)
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Interne DC-24-V-
Versorgung
MLU13A

Funktionsbeschreibung:

Die Option MLU13A wird im Anschlusskasten des MOVIMOT® integriert und bietet die
Moglichkeit, ein MOVIMOT® inklusive einer Option mit maximal 70 mA Strombedarf
(MBG11A, MWAZ21A) ohne externe 24-V-Hilfsspannung zu betreiben.

Die Option wird eingebaut im modularen Anschlusskasten geliefert.

Technische Daten:

Option MLU13A

Sachnummer 1820 596 8

Eingangsspannung 3xAC 380V ...AC 500V * 10 % (50/60 Hz)
Ausgangsspannung DC24V+25%

Ausgangsleistung max. 8 W

Umgebungstemperatur | -25...+85 °C

Lagertemperatur -25...485 °C

1

Interner Netzfilter
MNF11A

HINWEIS

Beachten Sie bitte, dass bei MOVIMOT® MMO03 bis MM15 die Hohe des Anschlusskas-
tens vergréRert wird. Beachten Sie hierbei das MafRbild RA1B.

Funktionsbeschreibung:

Die Option MNF11A wird im Anschlusskasten des MOVIMOT® (MMO03 - MM15) inte-
griert und ermdglicht den Aufbau eines Antriebssystems, das beziiglich Stéraussen-
dung die Kategorie C1 gemaf EN 61800-3 erfilllt.

Die Option setzt den modularen Anschlusskasten mit vergrofRerten Abmessungen vor-
aus.

Technische Daten:

Option MNF11A

Sachnummer 08283168

Funktion 3-Phasen-Netzfilter

Eingangsspannung 3xAC380V..AC500V 10 % (50/60 Hz)
Eingangsstrom 4 A

Umgebungstemperatur -25...+60 °C

Lagertemperatur -25...+85 °C

HINWEIS

Beachten Sie bitte, dass bei MOVIMOT® MMO03 bis MM15 die Hohe des Anschlusskas-
tens vergréRert wird. Beachten Sie hierbei das MaRbild RA1B.
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3.7.2 DC-24-V-Versorgung MLU.1A

Funktions- Die Option MLU.1A wird in einer Kabelverschraubung des MOVIMOT® montiert und bie-
beschreibung tet die Moglichkeit, ein MOVIMOT® inklusive einer Option mit maximal 70 mA Strombe-
darf (MBG11A, MWA21A) ohne externe 24-V-Hilfsspannung zu betreiben.

Technische Daten Folgende Tabelle zeigt die Technischen Daten von MLU..1A:

fiir MOVIMOT® mit Anschluss- fiir MOVIMOT® mit Anschluss-
Spannungen AC 380 V bis AC 500 V | Spannungen AC 200 V bis AC 240 V
Option MLU11A MLU21A
Sachnummer 8233837 823 387 X
Eingangsspannung AC 380V ..AC500V £10 % AC200V..AC240V £10 %
Ausgangsspannung DC24V+25% DC24V+25%
Ausgangsleistung max. 6 W max. 6 W
Schutzart IP 65 IP 65
Umgebungstemperatur | -25...60 °C -25...60 °C
MaBe und Das folgende Bild zeigt die MaRe und die Anschlussbelegung der Option MLU.1A:
Anschluss-
belegung

& L1 (YE MLU11A/BN MLU21A)
/—\ L2 (YE MLU11A /BN MLU21A)
24 (RD)

1 (BU)

03194BXX
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3.7.3 Sollwertsteller mit DC-24-V-Versorgung MLG.1A
Funktions- Die Option MLG.1A wird in einer Kabelverschraubung des MOVIMOT® montiert und
beschreibung bietet die Mdglichkeit, die Antriebsdrehzahl im Bereich -100 % ... +100 % f,,,x (Potenzi-

ometer f1) zu verstellen sowie den Umrichter mit der Hilfsspannung DC 24 V zu versor-
gen. MLG.1A ist fiir MOVIMOT® mit integriertem AS-Interface nicht erhiltlich.

Technische Daten Folgende Tabelle zeigt die Technischen Daten von MLG.1A:

fiir MOVIMOT® mit Anschluss- fiir MOVIMOT® mit Anschluss-
Spannungen AC 380 V bis AC 500 V | Spannungen AC 200 V bis AC 240 V
Option MLG11A MLG21A
Sachnummer 823 384 5 823 388 8
Eingangsspannung . AC 380V ..AC500V +10% AC200V..AC240V +£10 %
Ausgangsspannung DC24V+25% DC24V+25%
Ausgangsleistung max. 6 W max. 6 W
Sollwertauflosung 1% 1%
Serielle Schnittstelle’) | RS-485 fiir Anschluss eines MOVIMOT®-Umrichters
Schutzart IP 65 IP 65
Umgebungstemperatur . -15...60 °C -15...60 °C

1) mit integriertem dynamischen Abschlusswiderstand

MaBe und Das folgende Bild zeigt die MalRe und die Anschlussbelegung der Option MLG.1A:
Anschluss-
belegung

L1 (YE MLG11A /BN MLG21A)
L2 (YE MLG11A /BN MLG21A)
24V (RD)

(BU)
RS+ (OG)
RS- (GN)

03195BXX
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3.7.4 Sollwertsteller MBG11A

Funktions-
beschreibung

Technische Daten

MaBe und
Anschluss-
belegung

122

Der Sollwertsteller MBG11A besitzt zwei Tasten und ein Display. Sie ermdglichen

eine Drehzahlfernverstellung im Bereich von -100 %... +100 % f,5x (Potenziometer

f1).

Es kénnen bis zu 31 MOVIMOT® gleichzeitig gesteuert werden (Broadcasting).
MBG11A ist fiir MOVIMOT® mit integriertem AS-Interface nicht erhaltlich.

Folgende Tabelle zeigt die Technischen Daten von MBG11A:

Option MBG11A

Sachnummer 822 547 8
Eingangsspannung DC24V+25%
Strombedarf ca 70 mA
Sollwertauflésung 1%

Serielle Schnittstelle?

RS-485 fiir Anschluss von max. 31 MOVIMOT®-
Umrichtern (max. 200 m, 9600 Baud)

Schutzart

IP 65

Umgebungstemperatur

90

[1] Gewindebohrung auf der Riickseite
[2] Befestigungslécher fiir M4-Schrauben

-15...60 °C

1) mit integriertem dynamischen Abschlusswiderstand

Das folgende Bild zeigt die MaRRe und die Anschlussbelegung der Option MBG11A:

on | [ﬂé

’@'* _
[2L g 2
£
0]

FO

I 56vmm—>

M4

L—GOmm —»‘

|
|

f=—— B8 MM ——»

MBG11A
> + |
3|7 2|2

52528AXX
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3.7.5 Sollwertwandler MWA21A
Funktions- » Der Sollwertwandler MWA21A wandelt einen analogen Sollwert und Steuersignale

beschreibung

in ein RS-485-Protokoll.

«  Damit kann das MOVIMOT® vom Schaltschrank aus ferngesteuert werden.
« Es kénnen bis zu 31 MOVIMOT® gleichzeitig gesteuert werden (Broadcasting).
- MWA21A ist fiir MOVIMOT® mit integriertem AS-Interface nicht erhiltlich.

Technische Daten Folgende Tabelle zeigt die Technischen Daten von MWA21A:

Option MWA21A

Sachnummer 823 006 4
Eingangsspannung DC24V+25%
Strombedarf ca 70 mA

Serielle Schnittstelle?

RS-485 fiir Anschluss von max. 31 MOVIMOT®-
Umrichtern (max. 200 m, 9600 Baud)
unidirektionale Kommunikation

Zykluszeit: 100 ms

Analogeingang

0..10V/2..10V,R; = 12 kQ
0..20mA/4..20 mA,Rj=22 Q

Sollwertaufloésung des Analogeingangs 8 Bit ( £ 1 Bit)
Signalpegel Binareingédnge +13V ..+30V ="1"
-3V .45V ="0"
Schutzart IP 20
Umgebungstemperatur -15...60 °C

1) mit integriertem dynamischen Abschlusswiderstand

MaBe und
Anschluss-
belegung
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MWA21A

75
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[
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3.7.6 Option P2.A fiir motornahe (abgesetzte) Montage des MOVIMOT®- Umrichters

* Mit der Option P2.A kann der MOVIMOT®-Umrichter motornah (abgesetzt vom
Motor) montiert werden.

Funktions-
beschreibung

Lieferbare
Ausfiihrungen

+ Die Verbindung zum Motor erfolgt Uber ein konfektioniertes Hybridkabel
(siehe Seite 247).

« MOVIMOT® mit Option P2.A hat die Schutzart IP65.

Grundsatzlich sind folgende Ausfuhrungen lieferbar:

52529AXX

Verbin- MoviMoT®- 1 movIMOT®- MOVIMOT® mit integriertem
dung zum | BaugroRe Standardausfiihrung AS-interface
Motor
APG4 MMO03-MM15 | L | MM..C-503-00/0/ MM..C-503-30/0/
P21A/RO1A/APG4 P21A/RO1A/APG4/AVSK
/A | MM..C-503-00/1/ MM..C-503-30/1/
P21A/RO1A/APG4 P21A/RO1A/APG4/AVSK
MM22-MM3X | A | MM..C-503-00/0/ MM..C-503-30/0/
P22A/RO2A/APG4 P22A/RO2A/APG4/AVSK
/A | MM..C-503-00/1/ MM..C-503-30/1/
P22A/RO2A/APG4 P22A/RO2A/APG4/AVSK
ALA4 MMO03-MM15 | L | MM..C-503-00/0/ MM..C-503-30/0/
P21A/RE1A/ALA4 P21A/RE1A/ALA4/AVSK
/A | MM..C-503-00/1/ MM..C-503-30/1/
P21A/RE1A/ALA4 P21A/RE1A/ALA4/AVSK
MM22-MM3X | A | MM..C-503-00/0/ MM..C-503-30/0/
P22A/RE2A/ALA4 P22A/RE2A/ALA4/AVSK
/A | MM..C-503-00/1/ MM..C-503-30/1/
P22A/RE2A/ALA4 P22A/RE2A/ALA4/AVSK

1) Schaltungsart angeschlossener Motor
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Steckverbinder- Die folgende Tabelle zeigt die Lage der Steckverbinder:
Lage
APG4 ALA4
Beispiel Typen- Ein MOVIMOT® mit Steckverbinder ALA4 fiir Motoranschluss hat beispielsweise folgen-

bezeichnung de Typenbezeichnung:

62811AXX
MM22C-503-00/0/P22A/RE2A/ALA4")

|— Steckverbinder fir die Verbindung zum Motor

Ausfiihrung Anschlusskasten

Adapter fir motornahe (abgesetzte) Montage

Schaltungsart

MOVIMOT®

1) Wird das MOVIMOT® in Kombination mit einem Antrieb ohne mechanische Haltebremse genutzt, muss
ein integrierter Bremswiderstand bestellt werden (gemaR folgendem Beispiel).

MM22C-503-00/0/BW./P22A/RE.A/ALA4

. MMO03 - MM15: BW1
T MM22 - MM3X: BW2
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Zuordnung von Motoren (1400 1/min) zu MOVIMOT® mit Option P2.A

Leistung Motor MOVIMOT® mit Option P.2A
[kw] A Standardausfiihrung mit integriertem AS-Interface
025 DFRG3L4/TH MMO3C-503-00/0/BW1/P21A/R 1A/A. 41) MMO3C-503-30/0/BW1/P21A/R. 1A/A..4/AVSK")
DURGRLAE AT MMO03C-503-00/0/P21A/R. 1A/A..4") MMO03C-503-30/0/P21A/R.1A/A. 4/AVSK")
DT71D4/TH MMO03C-503-00/0/BW1/P21A/R.1A/A. .4 MMO03C-503-30/0/BW1/P21A/R.1A/A..4/AVSK
037 MMO05C-503-00/0/BW1/P21A/R.1A/A..4Y MMO05C-503-30/0/BW1/P21A/R.1A/A..4/AVSK")
’ S BT MMO03C-503-00/0/P21A/R.1A/A. .4 MMO03C-503-30/0/P21A/R.1A/A..4/AVSK
: MMO05C-503-00/0/P21A/R.1A/A..4") MMO05C-503-30/0/P21A/R.1A/A..4/AVSKY
DT80K4/TH MMO05C-503-00/0/BW1/P21A/R.1A/A. .4 MMO5C-503-30/0/BW1/P21A/R.1A/A..4/AVSK
0.55 MMO07C-503-00/0/BW1/P21A/R.1A/A..4Y MMO07C-503-30/0/BW1/P21A/R.1A/A..4/AVSK")
’ e T MMO05C-503-00/0/P21A/R.1A/A. .4 MMO05C-503-30/0/P21A/R.1A/A..4/AVSK
: MMO07C-503-00/0/P21A/R.1A/A..4V MMO07C-503-30/0/P21A/R.1A/A..4/AVSKD
DTSONA/TH MMO07C-503-00/0/BW1/P21A/R.1A/A. .4 MMO7C-503-30/0/BW1/P21A/R.1A/A..4/AVSK
075 MM11C-503-00/0/BW1/P21A/R.1A/A..41 MM11C-503-30/0/BW1/P21A/R.1A/A..4/AVSKD
’ DTSONA/BMGITH MMO07C-503-00/0/P21A/R.1A/A. .4 MMO07C-503-30/0/P21A/R.1A/A..4/AVSK
. MM11C-503-00/0/P21A/R.1A/A..4"1) MM11C-503-30/0/P21A/R.1A/A..4/AVSK")
DT90S4/TH MM11C-503-00/0/BW1/P21A/R.1A/A. 14 MM11C-503-30/0/BW1/P21A/R.1A/A..4/AVSK
. MM15C-503-00/0/BW1/P21A/R.1A/A. 141 MM15C-503-30/0/BW1/P21A/R.1A/A..4/AVSK")
’ et MM11C-503-00/0/P21A/R.1A/A..4 MM11C-503-30/0/P21A/R.1A/A..4/AVSK
: MM15C-503-00/0/P21A/R.1A/A..4") MM15C-503-30/0/P21A/R.1A/A..4/AVSKY
DT0L4/TH MM15C-503-00/0/BW1/P21A/R.1A/A. .4 MM15C-503-30/0/BW1/P21A/R.1A/A..4/AVSK
15 MM22C-503-00/0/BW2/P22A/R.2A/A..4Y) MM22C-503-30/0/BW2/P22A/R.2A/A. .4/AVSK ")
’ oL MM15C-503-00/0/P21A/R.1A/A. .4 MM15C-503-30/0/P21A/R.1A/A..4/AVSK
: MM22C-503-00/0/P22A/R.2A/A..41) MM22C-503-30/0/P22A/R.2A/A..4/AVSKY
DV100MA4/TH MM22C-503-00/0/BW2/P22A/R.2A/A. .4 MM22C-503-30/0/BW2/P22A/R.2A/A..4/AVSK
- MM30C-503-00/0/BW2/P22A/R.2A/A. .41 MM30C-503-30/0/BW2/P22A/R.2A/A. .4/AVSK")
’ MM22C-503-00/0/P22A/R.2A/A. .4 MM22C-503-30/0/P22A/R.2A/A..4/AVSK
DV100M4/BMG/TH. - \1\M30C-503-00/0/P22A/R 2A/A. 47) MM30C-503-30/0/P22A/R.2A/A. 4/AVSK ")
DVA00L4/TH MM30C-503-00/0/BW2/P22A/R.2A/A. .4 MM30C-503-30/0/BW2/P22A/R.2A/A..4/AVSK
s MM3XC-503-00/0/BW2/P22A/R.2A/A..41 MM3XC-503-30/0/BW2/P22A/R.2A/A. .4/AVSK"
T e MM30C-503-00/0/P22A/R.2A/A. .4 MM30C-503-30/0/P22A/R.2A/A..4/AVSK

MM3XC-503-00/0/P22A/R.2A/A..41)

1) Kombination mit erhdhtem Kurzzeitmoment

MM3XC-503-30/0/P22A/R.2A/A..4/AVSK")
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Zuordnung von Motoren (2800 1/min) zu MOVIMOT® mit Option P2.A

Leistung Motor MOVIMOT® mit Option P2A
[kw] A Standardausfiihrung mit integriertem AS-Interface
DFR63L4/TH MMO03C-503-00/1/BW1/P21A/R.1A/A. .4 MMO03C-503-30/1/BW1/P21A/R.1A/A..4/AVSK
0.37 MMO05C-503-00/1/BW1/P21A/R.1A/A..4" MMO05C-503-30/1/BW1/P21A/R.1A/A..4/AVSK")
’ DFR63L4/BR/TH. MMO03C-503-00/1/P21A/R.1A/A. .4 MMO03C-503-30/1/P21A/R.1A/A..4/AVSK
MMO05C-503-00/1/P21A/R.1A/A..4") MMO05C-503-30/1/P21A/R.1A/A..4/AVSKY
DT71D4/TH MMO05C-503-00/1/BW1/P21A/R.1A/A. .4 MMO05C-503-30/1/BW1/P21A/R.1A/A..4/AVSK
0.55 MMO07C-503-00/1/BW1/P21A/R.1A/A..4" MMO07C-503-30/1/BW1/P21A/R.1A/A..4/AVSK")
’ DT71D4/BMG/TH. MMO05C-503-00/1/P21A/R.1A/A..4 MMO05C-503-30/1/P21A/R.1A/A..4/AVSK
MMO07C-503-00/1/P21A/R.1A/A..4") MMO07C-503-30/1/P21A/R.1A/A..4/AVSKY
DT80K4/TH MMO07C-503-00/1/BW1/P21A/R.1A/A. .4 MMO07C-503-30/1/BW1/P21A/R.1A/A..4/AVSK
075 MM11C-503-00/1/BW1/P21A/R.1A/A..4") MM11C-503-30/1/BW1/P21A/R.1A/A..4/AVSK"
’ DT80K4/BMG/TH. MMO07C-503-00/1/P21A/R.1A/A..4 MMO07C-503-30/1/P21A/R.1A/A..4/AVSK
MM11C-503-00/1/P21A/R.1A/A..4") MM11C-503-30/1/P21A/R.1A/A..4/AVSK")
DT80N4/TH MM11C-503-00/1/BW1/P21A/R.1A/A..4 MM11C-503-30/1/BW1/P21A/R.1A/A..4/AVSK
» MM15C-503-00/1/BW1/P21A/R.1A/A..4" MM15C-503-30/1/BW1/P21A/R.1A/A..4/AVSK")
’ DT80N4/BMG/TH. MM11C-503-00/1/P21A/R.1A/A..4 MM11C-503-30/1/P21A/R.1A/A..4/AVSK
MM15C-503-00/1/P21A/R.1A/A..4Y MM15C-503-30/1/P21A/R.1A/A..4/AVSKY
DT90S4/TH MM15C-503-00/1/BW1/P21A/R.1A/A. .4 MM15C-503-30/1/BW1/P21A/R.1A/A..4/AVSK
i5 MM22C-503-00/1/BW2/P22A/R.2A/A. .41 MM22C-503-30/1/BW2/P22A/R.2A/A. .4/AVSK")
’ DT90S4/BMG/TH. MM15C-503-00/1/P21A/R.1A/A..4 MM15C-503-30/1/P21A/R.1A/A..4/AVSK
MM22C-503-00/1/P22A/R.2A/A..4") MM22C-503-30/1/P22A/R.2A/A..4/AVSKY
DT90L4/TH MM22C-503-00/1/BW2/P22A/R.2A/A. .4 MM22C-503-30/1/BW2/P22A/R.2A/A. .4/AVSK
22 MM30C-503-00/1/BW2/P22A/R.2A/A..41 MM30C-503-30/1/BW2/P22A/R.2A/A..4/AVSK")
’ DT90L4/BMG/TH. MM22C-503-00/1/P22A/R.2A/A. .4 MM22C-503-30/1/P22A/R.2A/A.. 4/AVSK
MM30C-503-00/1/P22A/R.2A/A..41 MM30C-503-30/1/P22A/R.2A/A..4/AVSK
DV100M4/TH MM30C-503-00/1/BW2/P22A/R.2A/A. .4 MM30C-503-30/1/BW2/P22A/R.2A/A..4/AVSK
s MM3XC-503-00/1/BW2/P22A/R.2A/A. .41 MM3XC-503-30/1/BW2/P22A/R.2A/A. 4/AVSK "
DV100M4/BMG/TH. | MM30C-503-00/1/P22A/R.2A/A. .4 MM30C-503-30/1/P22A/R.2A/A..4/AVSK

MM3XC-503-00/1/P22A/R.2A/A..41)

MM3XC-503-30/1/P22A/R.2A/A..4/AVSK"

1) Kombination mit erh6htem Kurzzeitmoment
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Verbindung MOVIMOT® mit Motoren (bei motornaher Montage)

MOVIMOT®-Umrichter Hybridkabel Kabel- | Antrieb
Typ
MM../P2.A/RO.A/APG4 Sachnummer: 0186 742 3 A Drehstrommotoren mit Kabelver-
schraubung
= f
1 I\
Vorzugstyp (Vorzugsldngen 1,5/2/3/5 m)
Vorzugstypen mit Vorzugsléngen sind (lblicherweise kurz-
fristig lieferbar
Sachnummer: 0593 076 6 A Drehstrommotoren mit Steckver-
binder ASB4
Vorzugstyp (Vorzugsldngen 1,5/2/3/5 m)
Vorzugstypen mit Vorzugsléngen sind (liblicherweise kurz-
fristig lieferbar
Sachnummer: 0186 741 5 A Drehstrommotoren mit Steckver-
binder APG4
Sachnummer: 0593 278 5 (.\) A Drehstrommotoren mit Steckver-
Sachnummer: 0816 325 1 (A) binder IS Baugréfe DT71-DT90
=
Sachnummer: 0593 755 8 (LX) A Drehstrommotoren mit Steckver-
Sachnummer: 0816 326 X (A) binder IS Baugréfie DV100
=
MM../P2.A/RE.A/ALA4 Sachnummer: 0817 948 4 A Drehstrommotoren mit Kabelver-
schraubung
(= f
— — =N
Sachnummer: 0816 208 5 A Drehstrommotoren mit Steckver-

E «;»::

binder ASB4
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MaBbild MM0O3 bis  Das folgende Bild zeigt die Mafe von MMO3 bis MM 15 mit Option P21A (Steckverbinder
MM15 mit Option APG4):
P21A (Steckver-

binder APG4) - 21 ‘1 =

Yy

|

o]
o N| <«
=~ X
A oo
R : =/ [
\ A= 82 .
i >
- 853 . 170.5 .
. 6975 . 134.5
1 & o) )
l ) r o ° o©
‘ @:} i |
A
BEWT| 84 [+F oo 45] 4
I vl
| " LtJ [o] (o]
Y & ‘ 1) (oo ©»§
\Y“““gl
el
52704AXX

MaBbild MMO3 bis  Das folgende Bild zeigt die Mafte von MMO03 bis MM 15 mit Option P21A (Steckverbinder
MM15 mit Option  ALA4):
P21A (Steckver-

. 210
binder ALA4) n 183 -
A
I A
- 3
2R v
\
=
i
. 83 - 170.5 .
- 6975 - 134.5
A [ — )
) O ! @ Fy : yo ®)
| A o o
E] | @:} ) A
‘ @ | i
| ¢ | movimor® - @EW <= 8 @ | © o m-&D 8"
* @\ sl R RN K
iH : V Lk ) o
‘ | —\@Jo)e ©
v Y 8 1 & S >
A |
© (o] O
(]
~ =
y

» 93 -

52835AXX
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MaBbild MM22 bis  Das folgende Bild zeigt die MaRe von MM22 bis MM3X mit Option P22A (Steckverbinder
MM3X mit Option  APG4):
P22A (Steckver-
binder APG4) - 228 -
S — Pusl
/ Fﬁj’ Ladg U A
4 I 1700 -
] #EE \ \% H
RS
| 2] ]] |
7= — TR U/ [P
A 82
- 200 - ~ >
» 200 .
- 100 B 165.6 _
- 83 | - 853 i}
Y &
© Lo [@Oo)
A D Oo
Ol w ol g by ol (O‘
e %@EEW g | o 0o dia] g
L B o° H
® @
I 3 © ©) [€@90))
| =
Lok
52708AXX
MaBbild MM22 bis  Das folgende Bild zeigt die MaRe von MM22 bis MM3X mit Option P22A (Steckverbinder
MM3X mit Option  ALA4):
P22A (Steckver- 228
binder ALA4) - -
S fanl
A Fﬁr’ Luﬁﬂm m A
A 7 i I 4
0 - ol
5 Q @ [Te) ‘OO:
1
r\‘ T ) J IL!.—H v
Y = U U\
. 200 _ 200 -
100 - 165.6 -
853 | 853
I ®
1 O |[@o)
E] [} D o: °
& ; s y
§ "",:’ o Movmor"@gﬁw § 69 R o o ol&d é’é‘
@ Y B o° ﬂ
I 5 \© © [@0)
i
g (o] O
<
| i
93
‘ 110.7 |
52836AXX
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3.7.7 Ab Werk installierte Optionen
Folgende Optionen kénnen auf Wunsch installiert geliefert werden (betriebsfahig mon-
tiert und verdrahtet):

» Lokale DC-24-V-Versorgung (MLU.1A)

» Lokaler Sollwertsteller mit DC-24-V-Versorgung (MLG.1A)

» Feldbusschnittstelle Profibus (MFP../MQP..)

» Feldbusschnittstelle InterBus (MFI../MQ..)

* Feldbusschnittstelle DeviceNet (MFD../MQD..)

» Feldbusschnittstelle CANopen (MFO..)

» AS-Interface (MFK..)

» Hybridkabel zur Verbindung zwischen Feldverteiler MF.../Z.3. oder MF../.6. und

MOVIMOT®

- KPF6 1...5 Meter
Wichtige Die Optionen kénnen in folgenden Lagen installiert werden:
Bestellangaben + Lage "2"

» Lage "X" (normal)

O fBE |- ©

52532AXX

Ein Bestellbeispiel finden Sie auf Seite 115.
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3.7.8 4Q-Betrieb bei Motoren mit mechanischer Bremse
* Im 4Q-Betrieb wird die Bremsspule als Bremswiderstand benutzt.

» Es darf kein externer Bremswiderstand angeschlossen werden.

» Die Bremsenspannung wird intern im Gerat erzeugt und ist somit netzunabhangig.

Widerstand und
Zuordnung der Motor Bremse Widerstand der Bremsspule®)
Bremsspule
MOVIMOT® mit Eingangsspan- MOVIMOT® mit Eingangsspan-
nung AC 380 V ... AC 500 V nung AC 200V ... AC 240 V
DT71 BMGO05 277 Q (230 V) 69,6 Q (110 V)
DT80 BMG1 248 Q (230 V) 62,2 Q (110 V)
DT90 BMG2 216 Q (230 V) /542 Q (110V) 54,2 Q (110 V)
DV100/DT100 | BMG4 435 Q (110 V) 27.3Q (88 V)

1) Nennwert gemessen zwischen rotem (Klemme 13) und blauem (Klemme 15) Anschluss bei 20 °C, tem-
peraturabhangige Schwankungen im Bereich -25 % / +40 % sind mdglich.

Generatorische MOVIMOT® mit Anschluss-Spannung AC 380 V ... AC 500 V:

Belastbarkeit der
Bremsspule 20.000
[J] [1]
1
15.000
PN
\
10.000
(3]
5.000 | 7 = SN
\\\§\
\\:EE::
o N
10 100 1.000 10.000

[c/h]  Schaltungen pro Stunde
[1] BMG2/BMG4

21  BMG2
3]  BMG1
[4  BMGO5

132

(110V)

(230 V)
(230 V)
(230 V)

[c/h]
52711AXX
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MOVIMOT® mit Anschluss-Spannung AC 200 V ... AC 240 V:
20.000 [

TN

] ™

15.000
10.000

[2]

\\\
Bl | TTHN
5.000 N
NN
NG
~NU YN
0 \~..§b
1 10 100 1.000 10.000
[c/h]
52712AXX

[c/h]  Schaltungen pro Stunde

[1] BMG2 (110 V), BMG4 (88 V)
[2] BMG1 (110V)

[3] BMGO05 (110 V)
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3.7.9 Externe Bremswiderstande

Die folgende Tabelle zeigt die Zuordnung von externen Bremswiderstanden zu

MOVIMOT®:

Bremswiderstand MOVIMOT® Typ Sachnummer Schutzgitter

BW200-003/K-1.5 MMO3... 08282919 0813 152 X
bis

BW200-005/K-1.5 MM15... 0828 283 8 -

BW150-010 0802 285 2 -

BW100-003/K-1.5 MM22... 0828293 5 0813 152 X
bis

BW100-005/K-1.5 MM3X... 0 828 286 2 -

BW068-010 08022879 -

BW068-020 0802 286 0 -

3.7.10 Integrierte Bremswiderstande

Der Bremswiderstand ist serienmaRig bei Motoren ohne mechanische Bremse im An-
schlusskasten des MOVIMOT® integriert.:

MOVIMOT®-Typ Bremswiderstand Sachnummer
MMO3 bis MM15 BW1 822 897 3"
MM22 bis MM30 BW2 823 136 2"

1) 2 Schrauben M4 x 8 im Lieferumfang enthalten

HINWEIS

[ ] Weitere Informationen finden Sie im Kapitel "Bremswiderstande" auf Seite Seite 253.
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3.8 MOVIMOT®-Nachriistsétze
HINWEISE
+ Es diirfen nur (Brems-)Motoren nachgeriistet werden mit:
o — Motornennspannung AC220V..AC240V/AC380V..AC415V,50 Hz
1 — Bremsennennspannung AC 230 V bei MMO03 bis MM15
AC 110 V bei MM22 bis MM3X

» Fir UL-Gerite sind keine Nachriistsatze lieferbar!
» Fur Gerate mit integriertem AS-Interface sind keine Nachriistsatze lieferbar!

» Die folgenden Tabellen zeigen die Standard-Nachristsatze von MOVIMOT®, wei-
tere Nachristsatze auf Anfrage.

3.8.1 1400 1/min

Leistung / kW Motor + Nachriistsatz Sachnummer = MOVIMOT®
0.37 DT71 D4 | 827 695 1 (MM03C, L) ' DT71 D4/../MMO03C
)\ DT71 D4 827 696 X (MMO5C, )\)1) DT71 D4/.../.MMO5C
0.55 DT80 K4 | 827 696 X (MMO5C, L) | DT80 K4/....MM05C
DT80 K4 827 697 8 (MMO7C, .L)" DT80 K4/.../MM07C
0.75 DT80 N4 827 697 8 (MMO7C, 1) DT80 N4/.../.MM07C
' DT90 S4 827 698 6 (MM11C, L)V DT80 N4/../MM11C
» DT90 S4 | 827 698 6 (MM11C, L) ' DT90 S4/../MM11C
DT90 S4 827 699 4 (MM15,C L))" DT90 S4/.../MM15C
15 DT90 L4 | 827 699 4 (MM15,C L) | DT90 L4/....MM15C
DT90 L4 827 955 1 (MM22C, .L)") DT90 L4/../MM22C
22 DV100 M4 827 700 1 (MM22C, L) DV100 M4/....MM22C
DV100 M4 827 701 X (MM30C, L))" DV100 M4/../MM30C
50 DV100L4 827 701 X (MM30C, L) ' DV100 L4/../MM30C
DV100 L4 828 156 4 (MM3XC, )\)1) DV100 L4/.../.MM3XC

1) Kombination mit erh6htem Kurzzeitmoment

3.8.2 2900 1/min

Leistung / kW Motor + Nachristsatz Sachnummer = MOVIMOT®
0.55 DT71 D4 827 702 8 (MMO05C, A) DT71 D4/.../MMO05C
A DT71 D4 827 703 6 (MMO7C, A ) ' DT71 D4/../MMO7C
0.75 DT80 K4 827 703 6 (MM07C, A\) DT80 K4/....MM07C
DT80 K4 827 704 4 (MM11C, A)Y DT80 K4/....MM11C
1.1 DT80 N4 . 827 704 4 (MM11C, A\) . DT80 N4/....MM11C
DT80 N4 827 705 2 (MM15C, A)” DT80 N4/.../.MM15C
1.5 DT90 S4 827 705 2 (MM15C, A\) DT90 S4/....MM15C
DT90 S4 827 706 0 (MM22C, A ) ' DT90 S4/../MM22C
2.2 DT90 L4 827 706 0 (MM22C, A\) DT90 L4/....MM22C
DT90 L4 827 707 9 (MM30C, A)V DT90 L4/.../MM30C
3.0 DV100 M4 827 707 9 (MM30C, A\) DV100 M4/.../.MM30C
DV100 M4 828 157 2 (MM3XC, A)V DV100 M4/.. /IMM3XC

1) Kombination mit erh6htem Kurzzeitmoment
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Bremswider-
stand bei
Motoren ohne
Bremse

MOVIMOT®
MOVIMOT®-Nachrustsatze

Bei Motoren ohne mechanische Bremse wird der Anschluss eines integrierten Brems-
widerstandes BW.. empfohlen. Der Bremswiderstand ist nicht im Lieferumfang des

Nachristsatzes enthalten und muss extra bestellt werden:

1) 2 Schrauben M4 x 8 im Lieferumfang enthalten

MOVIMOT®-Typ Bremswiderstand Sachnummer
MMO3 bis MM15 BW1 822 897 3"
MM22 bis MM30 BW2 823136 2"
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3.9 MaBbilder

3.9.1 Hinweise zu den MaRBblattern
Beachten Sie bitte bezlglich der Mal3blatter fir die MOVIMOT®-Drehstrommotoren
(DT/DV) die nachfolgenden Hinweise:

+ Die FuBmafe des Motors DT90 weichen von den IEC-Abmessungen ab.

» Die Lufterhauben der FuBmotoren DT71.., DT90.. sind abgeflacht (nicht in Verbin-
dung mit Option Naherungsgeber NV..).

* FuBRmotoren sind nur mit Anschlusskastenlage 270° lieferbar.
» Eine gestrichelt dargestellte Liifterhaube zeigt die Ausflihrung mit Bremse.

» Die Handliftung der Bremse ist gemeinsam mit dem Anschlusskasten um 90°
schwenkbar mit Ausnahme bei den Fulmotoren DT71.., DT90...

» Bei Bremsmotoren bitte den Platzbedarf (= Lifterhaubendurchmesser) zum Abneh-
men der Lifterhaube beriicksichtigen.

» Fur ungehinderten Luftzutritt ca. halben Lifterhauben-Durchmesser Freiraum las-
sen.

«  MOVIMOT®-Drehstrommotoren mit Anschluss-Spannungen 3 x AC 200 ... AC 240 V
werden in MOVIMOT® Version B geliefert.
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