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2  MOVIFIT®

21 MOVIFIT®-MC zur Ansteuerung von MOVIMOT®-Antrieben

Das folgende Bild zeigt ein MOVIFIT®-MC mit drei angeschlossenen MOVIMOT®-
Stirnradgetriebemotoren:

59512AXX

211 Eigenschaften MOVIFIT®-MC

Bis zu drei MOVIMOT® tiber Hybridkabel anschlieRbar
Spannungsbereich 3 x 380 - 500 V

Integrierte Energieverteilung mit Leitungsschutz
Integrierte Feldbus-Schnittstelle

— PROFIBUS

— PROFINET

— DeviceNet

— EtherNet/IP

— Modbus TCP

Wartungsschalter

Funktion "Sicherer Halt"

— Sicherheitskategorie 3 nach EN 954-1 sowie PL d nach EN ISO 13849-1

— Stoppkategorie 0 und 1 nach EN 60204-1 (Stoppkategorie 1 nur in Verbindung
mit externer Sicherheitseinrichtung)

Optionale PROFIsafe-Erweiterung /S11 mit 4 x sicheren Eingdngen und 2 x sicheren
Ausgangen

12 digitale Eingénge + 4 digitale Ein-/Ausgénge
CAN/SBus-Schnittstelle
Einfache und schnelle Parametrierung tber DIP-Schalter oder Feldbus

Katalog — Antriebssystem fiir dezentrale Installation
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MOVIFIT®-SC mit integriertem Motorschalter

P| Hz

2.2

MOVIFIT®-SC mit integriertem Motorschalter

Das folgende Bild zeigt ein MOVIFIT®-SC mit zwei angeschlossenen Stirnrad-Getriebe-
motoren:

59513AXX

Katalog — Antriebssystem fiir dezentrale Installation




voviFre [EHALIL
MOVIFIT®-SC mit integriertem Motorschalter |7

P| Hz
2.21 Eigenschaften MOVIFIT®-SC

» Elektronischer (kontaktloser) Motorstarter

— bei Anschluss von 2 Motoren (Duostarter): Eine Drehrichtung

— bei Anschluss von 1 Motor (Reversierstarter): Zwei Drehrichtungen
* Leistungsbereich

— bei Anschluss von 2 Motoren: 2 x 0,37 bis 2,2 kW

— bei Anschluss von 1 Motor: 1 x 0,37 bis 4,0 kW
» Parametrierbare Sanftanlaufzeit
» Spannungsbereich 3 x 380 - 500 V
» Sicherheitsgewinn durch Schalten von 3 Phasen
» Integrierte Energieverteilung
* Integriertes Bremsenmanagement fir SEW-Dreidrahtbremsen
* Optionaler Wartungsschalter
» Integrierte Feldbus-Schnittstelle

— PROFIBUS

— PROFINET

— DeviceNet

— EtherNet/IP

— Modbus TCP
» Optionale Ausfiihrung ohne Feldbus-Schnittstelle als SBus-Slave
» Digitale Ein-/Ausgange

Abhangig von der Gerateausfihrung, siehe folgende Tabelle:

Digitale Ein-/Ausgdnge | Funktionslevel Feldbusschnittstelle
12 DI + 4 DI/O Technology oder System | alle
6 DI + 2 DI/O Classic PROFIBUS oder DeviceNet
4 DI ohne SBus-Slave

CAN/SBus-Schnittstelle
Einfache und schnelle Parametrierung Gber DIP-Schalter (Easy-Mode)
Erweiterte Parametrierung tber Feldbus oder Diagnoseschnittstelle (Expert-Mode)

Katalog — Antriebssystem fiir dezentrale Installation 11
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7 MOVIFIT®-FC mit integriertem Frequenzumrichter
P| Hz

2.3 MOVIFIT®-FC mit integriertem Frequenzumrichter

Das folgende Bild zeigt ein MOVIFIT®-FC (BaugrofRe 1) mit angeschlossenem Stirnrad-
Getriebemotor:

59514AXX

2.3.1 BaugroBen
MOVIFIT®-FC ist grundsatzlich in zwei BaugroRen erhéltlich, siehe folgendes Bild:

0,37 bis 1,5 kW 2,2 bis 4 kW

62809AXX
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2.3.2 Eigenschaften MOVIFIT®-FC

Parametrierbarer Open-loop-Frequenzumrichter
Leistungsbereich von 0,37 bis 4 kW (in zwei Baugréfien)
Spannungsbereich 3 x 380 - 500 V

Integrierte Energieverteilung

Integriertes Bremsenmanagement fur SEW-Dreidrahtbremsen
Optionaler Interner Bremswiderstand (integriert in ABOX)
Optionaler Externer Bremswiderstand

Optionaler Wartungsschalter

Integrierte Feldbus-Schnittstelle

— PROFIBUS
— PROFINET
— DeviceNet
— EtherNet/IP
— Modbus TCP

Optionale Ausfihrung ohne Feldbus-Schnittstelle als SBus-Slave
Digitale Ein-/Ausgange
Abhangig von der Gerateausflhrung, siehe folgende Tabelle:

Digitale Ein-/Ausgédnge | Funktionslevel Feldbusschnittstelle

12 DI +4 DI/O Technology oder System | alle
6 DI +2 DI/O Classic PROFIBUS oder DeviceNet
4 DI ohne SBus-Slave

CAN/SBus-Schnittstelle
Funktion "Sicherer Halt"

— Sicherheitskategorie 3 nach EN 954-1 sowie PL d nach EN ISO 13849-1
— Stop Kategorie 0 und 1 nach EN 60204-1 (Stoppkategorie 1 nur in Verbindung mit
externer Sicherheitseinrichtung)

Optionale PROFIsafe-Erweiterung /S11 mit 4 x sicheren Eingdngen und 2 x sicheren
Ausgangen

Einfache und schnelle Parametrierung Gber DIP-Schalter (Easy-Mode)
Erweiterte Parametrierung tber Feldbus oder Diagnoseschnittstelle (Expert-Mode)

Katalog — Antriebssystem fiir dezentrale Installation 13
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MOVIFIT®
Funktionale Sicherheit

Funktionale Sicherheit

AZIRZ
z
P| Hz
2.4
2.41

Grundfunktionalitit MOVIFIT®-MC und -FC

Durch das integrierte Sicherheitskonzept kdnnen die Gerate MOVIFIT®-MC und MOVI-
FIT®-FC standardmaRig Uber die Versorgungsspannung 24V_P sicherheitsgerichtet
abgeschaltet werden.

Dies umfasst die Funktion

- STO" = Sicher abgeschaltetes Moment — entspricht Stopp-Kategorie 0 gemafl EN
60204-1 mit fehlersicherem Schutz gegen Wiederanlauf gemaf EN 1037.

Daruber hinaus kann durch eine geeignete externe Einrichtung (z.B. Sicherheitssteue-
rung) zusatzlich Stopp-Kategorie 1 gemal EN 60204-1 realisiert werden.

Die Sicherheitsfunktion des MOVIFIT®-MC und -FC ist fiir sicherheitsgerichtete Anwen-
dungen bis PL d gemaf EN ISO 13849-1 sowie Kategorie 3 gemaf EN 954-1 geeignet.

2.4.2 Erweiterte Sicherheitsfunktionalitat mit der PROFIsafe-Option /S11

Auf Basis ihrer Grundfunktion kann bei MOVIFIT®-MC und MOVIFIT®-FC in Verbindung
mit der PROFIsafe-Option S11 die Sicherheitsfunktion STO optional Uber PROFIsafe
angesteuert werden.

Die sicherheitsgerichtete PROFIsafe-Kommunikation zur Gbergeordneten Sicherheits-
steuerung ist hierbei ber PROFIBUS oder PROFINET mdglich.

AuRerdem besitzt die S11-Option folgende sicheren Ein-/Ausgange:
* 4 sichere Eingange (F-DI) zum Anschluss von bis zu 4 Sensoren

» 2 sichere Ausgange (F-DO), jeweils 2-polig, P-M-schaltend zum Anschluss von bis
zu 2 Aktoren

Die sicheren Ein-/Ausgange der PROFIsafe-Option S11 sind fiir sicherheitsgerichtete
Anwendungen bis SIL3 gemaflt EN 61508, PL e gemal EN ISO 13849-1 sowie Katego-
rie 4 gemal EN 954-1 geeignet.

Die Antriebs-Sicherheitsfunktion (STO) ist flr sicherheitsgerichtete Anwendungen bis
PL d gemal EN ISO 13849-1 sowie Kategorie 3 gemal EN 954-1 geeignet.

1) Begriffsdefinition nach IEC 61800-5-2
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2.4.3 Beispiel fiir eine dezentrale Installation: MOVIFIT®-MC mit PROFIsafe-Option S11

PROFINET/PROFIBUS

MOVIFIT®Mmc PROFIsafe V2

NOT-AUS

AAAAAAAAA ~_ . °

Netz ‘ sichere Eingange
i

Lichtgitter

" Aktor 1
Aktor 2
- \

sichere Ausgange

Sicherheits-SPS

sicherer Halt
~ 2-polige Abschaltung

3 x MOVIMOT® Getriebemotor
62807ADE

2.4.4 Beispiel fur eine dezentrale Installation: MOVIFIT®-FC mit PROFIsafe-Option S11

PROFINET/PROFIBUS

moviFiT® Fc ! PROFlsafe V2

NOT-AUS

~ @

Netz /sichere Eingange
< Sicherheits-SPS

interne

sichere : s

Abschaltung (STO) Lichtgitter
Getriebemotor
Aktor 1
Hybridkabel \ B
sichere Ausgéange

62808ADE
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VA A% MOVIFIT®
7 Funktionslevel

2.5 Funktionslevel

Funktionslevel bezeichnet den funktionellen Umfang der den MOVIFIT®-Geraten zuge-
ordneten Software hinsichtlich Bedienung, Anlagensteuerung und Diagnose.

Das folgende Bild zeigt die MOVIFIT®-Funktionslevel in der Ubersicht:

1 :

Handbuch "Funktionslevel Classic"

Handbuch "Funktionslevel Technology"
Handbuch "Funktionslevel System"

Classic Technology System
Einfache Funktionalititen mit MOVI-PLC® mit MOVIVISION®
Offene Programmierung Parametrierbare Branchenlésung
m m
v G
Mehrstufiges Bibliotheken- Zielbranche Férdertechnik
konzept
Zentrale Datenhaltung fiir
\;/ dezentrale Geréte
m f 5/branche MasClli Client-Server-Architektur
= Parametrierbare
© v y
= Funktionsbausteine Bgrameter utnd
5 Ansteuerung als Feldbus- agnosesysiciy
= ateway iber MOVILINK® i i
= E 4 Pie ProgrammicriiSuu Antriebsorientierte forder-
5 nach IEC 61131 B nische Funk
L Einfache Handhabung, (z. B. in KOP, FUP, AWL, echnische Funktionen
z. B. vergleichbar mit der
Ansteue?ung VG R AS) Wiedgrverwendbarkeit von
SEW-Feldverteilern Funktionen
(2.3, Z.6 usw.)
Classic Technology System
: -
Funktionslevel
62691ADE
HINWEIS
Ausfiihrliche Informationen zu den MOVIFIT®-Funktionsleveln finden Sie in den ent-
[ ] sprechenden Handblchern:
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2.6 Geratekonzept
2.6.1 Eigenschaften

MOVIFIT®-Gerate zeichnen sich durch folgende Eigenschaften aus:

* Aluminium-Druckgussgehause

hohe Stabilitat

IP65-Ausfuhrung fiur industrielle Anforderungen

Optionale Hygieneausfiihrung mit erhéhter Schutzart und Oberflachenbeschich-
tung fir die Lebensmittelindustrie

» Trennung von Anschlusseinheit (ABOX) und Elektronik (EBOX)

keine Beschadigung/Verschmutzung der Elektronik wahrend der Installation und
Wartung

beim Tausch der Elektronik (EBOX) bleibt die Busadresse erhalten
Datensicherung von Anwenderparameter in der ABOX moglich

schneller Tausch der Elektronik ohne Verdrahtungsarbeit: Die Befestigung der
EBOX auf der ABOX erfolgt mit nur einer Schraube, siehe folgende Bilder.

EBOX abnehmen

EBOX

S g )

I
T
gﬁgg———f————g m
AsOX IILHIIT"

]
T
sl e

1B

62614AXX

EBOX aufsetzen und verschrauben

EBOX

J/
/.

62616AXX

Katalog — Antriebssystem fiir dezentrale Installation 17
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2.6.2 Beispiel Typenbezeichnung

Beispiel EBOX

MTF 11 A015-503-P10A-00/S11

MOVIFIT®
Geratekonzept

MOVIFIT®-MC (MTM) | MOVIFIT®-SC (MTS) | MOVIFIT®-FC (MTF)

EBOX Option

S11 =
PROFIsafe-Option

EBOX Ausfiihrung
00 = Serie

A = Baustand

Funktionslevel

0 = Classic

1 = Technology
2 = System
Feldbus

P1 = PROFIBUS
D1 = DeviceNet
E2 = PROFINET
E3 =

Z1 = SBus-Slave

Anschlussart

Anschluss-Spannung

Gerateleistung

000 =
MOVIFIT®-MC

Version A

Baureihe
11 = Standard

Geratetyp

M
S
F

EBOX Option

nicht verfugbar

I EBOX Ausfiihrung

00 = Serie

EtherNet/IP, Modbus TCP

Anschlussart

3 = 3-phasig

Anschluss-Spannung
50 = AC 380...500 V

Gerateleistung

015 = 1,5kW
040 = 4,0kW
Baureihe

11 = Standard
12 = HygenicP'us

MOVIFIT®-MC (MOVIMOT®-Ansteuerung)
MOVIFIT®-SC (Motorstarter)
MOVIFIT®-FC (Frequenzumrichter)

MT = Geratefamilie MOVIFIT®

Katalog — Antriebssystem flir dezentrale Installation

EBOX Option

S11 =
PROFIsafe-Option

I EBOX Ausfiihrung

00 = DT/DV-Motoren
+ DZ-Motoren

01 DT/DV-Motoren

+ DAS-Motoren

Anschlussart

3 = 3-phasig

Anschluss-Spannung
50 = AC 380...500 V

Gerateleistung

003 = 0,37 kW
005 = 0,55kw
007 = 0,75kwW
011 = 1,1kW

015 = 1,5kW

022 = 22kW

030 = 3,0kW

040 = 4,0kW

Baureihe

11 = Standard

12 = HygenicPus




MOVIFIT®
Geratekonzept [7

EVA| |1

Beispiel ABOX
MTA11A-503-S021-DO01-00/BW1

Katalog — Antriebssystem fiir dezentrale Installation

MOVIFIT®-MC (MTM) | MOVIFIT®-SC (MTS) | MOVIFIT®-FC (MTF)

Option ABOX

nicht verfugbar

Ausfiihrung ABOX
00 = Serie

Typ Wartungsschalter
01= mit Drehknopf (ABB)

Ausfiihrung
Wartungsschalter

M = Motorschutz-
schalter mit Leitungs-
schutz

Feldbus

1 = PROFIBUS
2 = DeviceNet
3 = Ethernet

Anschlusskonfiguration

S01 Standard

S41 Hybrid

S51 Hybrid

S61 Hybrid

H11 Han-Modular®

H21 Han-Modular®

Anschlussart
3 = 3-phasig (AC)

Anschluss-Spannung

Option ABOX

nicht verfugbar

Ausfiihrung
Wartungsschalter

D = Lasttrennschalter

Anschlusskonfiguration

S02 Standard

S42 Hybrid

S52 Hybrid

S62 Hybrid

H12 Han-Modular®
H22 Han-Modular®

50 = AC 380V bis 500 V

A = \Version

Baureihe Baureihe

11 = Standard 11 = Standard
12 = HygenicPlus

Geratetyp

A = Anschlussbox

MT = Gerétefamilie MOVIFIT®

Option ABOX

BW1/BW2 =
integrierter
Bremswiderstand

Ausfiihrung
Wartungsschalter

D = Lasttrennschalter

Anschlusskonfiguration

S02 Standard

S42 Hybrid

S52 Hybrid

S62 Hybrid

H12 Han-Modular®
H22 Han-Modular®

Baureihe
11 = Standard
12 = HygenicPUs

19
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7 Geratekonzept

2.6.3 Kombinationsmdéglichkeiten in Verbindung mit Standard-ABOX und Hybrid-ABOX

EBOX ABOX Ausfiihrung
MTA...-S01.-...-00 (in Verbindung mit MTM)
MTM...-...-00 MTA...-S02.-...-00 (in Verbindung mit MTS/MTF)

MOVIFIT®-MC zur Ansteuerung
von bis zu 3 MOVIMOT®-
Antrieben Standard-ABOX mit Klemmen und
Kabeldurchfiihrungen®

MTA...-S41.-...-00 (in Verbindung mit MTM)
MTS...-...-00 MTA...-S42.-...-00 (in Verbindung mit MTS/MTF)

SEISSISSSSe

- SIS %
3
MOVIFIT®-SC mit integriertem
Motorschalter
Hybrid-ABOX mit M12 fiir 1/Os
MTA...-S851.-...-00 (in Verbindung mit MTM)
MTF...-...-00 MTA...-S52.-...-00 (in Verbindung mit MTS/MTF)
Sesas _ paea SISICISIC SO
il il S
SIS, %
BaugroRe 1
Hybrid-ABOX mit M12 fiir 1/Os und Bus™
_— MTA...-S61.-...-00 (in Verbindung mit MTM)

MTA...-S$62.-...-00 (in Verbindung mit MTS/MTF)

BDOEOIGES

Baugrofie 2

MOVIFIT®-FC mit integriertem

Frequenzumrichter Hybrid-ABOX mit M12 fiir I/Os und

Push-Pull RJ45

1) In Verbindung mit DeviceNet: Micro-Style-Connector fiir DeviceNet-Anschluss

20 Katalog — Antriebssystem flir dezentrale Installation
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2.6.4 Kombinationsmaéglichkeiten in Verbindung mit Han-Modular®-ABOX

EBOX ABOX

MTA...-H11.-...-00 (in Verbindung mit MTM)
MTA...-H12.-...-00 (in Verbindung mit MTS/MTF)

MOVIFIT®-MC zur Ansteuerung von bis zu 3
MOVIMOT®-Antrieben

Han-Modular®-ABOX mit M12 fiir 1/Os und Bus
sowie Industriesteckverbindern

MTA...-H21.-...-00 (in Verbindung mit MTM)
MTA...-H22.-...-00 (in Verbindung mit MTS/MTF)

MOVIFIT®-SC mit integriertem Motorschalter

Han-Modular®-ABOX mit M12 fiir 1/0s, Push-Pull
RJ45 und Industriesteckverbindern

MTF...-...-00

BaugroBe 1

BaugroRe 2

MOVIFIT®-FC mit integriertem
Frequenzumrichter

1) In Verbindung mit DeviceNet: Micro-Style-Connector fiir DeviceNet-Anschluss
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2.7  HygenicP'S-Ausfiihrung
Das folgende Bild zeigt die HygenicP'“S-Ausfiihrung von MOVIFIT®:

62709AXX

2.7.1 Eigenschaften
Die HygenicP!US-Ausfiihrung zeichnet sich durch folgende Eigenschaften aus:

. IP66 gemal EN 60529 und IP69K gemaR DIN 40050-9 (MOVIFIT®-Gehsuse ge-
schlossen sowie alle Kabeldurchfihrungen nach der entsprechenden Schutzart ab-
gedichtet)

» Leicht zu reinigendes Gehause (Self-Draining-Design)

» Oberflachenbeschichtung mit Antihafteigenschaft

+ Hohe Schlagfestigkeit der Oberflaiche gegen mechanische Beschadigungen
» Vertraglichkeit mit Reinigungsmitteln mit folgenden Eigenschaften:

— alkalisch
— sauer
— desinfizierend

+ unempfindlich gegenliber Temperaturschwankungen
+ unempfindlich gegeniiber Kondensatbildung durch beschichtete Anschlussplatinen

HINWEIS

Ausfiihrliche Technische Daten der HygenicP'YS-Ausfiihrung finden Sie in den folgen-
den Druckschriften

1 » Betriebsanleitung "MOVIFIT®-SC"
» Betriebsanleitung "MOVIFIT®-FC"
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2.7.2 Kombinationsméglichkeiten in Verbindung mit der HygenicP'S-Ausfiihrung

HINWEIS

Die Hygenicp'“S-Austhrung ist nur in Verbindung mit folgenden Geratevarianten er-
haltlich:

1 « nur in Verbindung mit MOVIFIT®-SC und MOVIFIT®-FC
» nurin Verbindung mit der Standard-ABOX mit Klemmen und Kabeldurchfihrungen

EBOX ABOX Ausfiihrung

MTA12.-S02.-...-00
MTS12.-...-00 (in Verbindung mit MTS/MTF)

MOVIFIT®-SC mit integriertem -,III.-
Motorschalter

Standard-ABOX mit Klemmen und
Kabeldurchfiihrungen™

MTF12.-...-00

Baugrofie 2

MOVIFIT®-FC mit integriertem
Frequenzumrichter

1) In Verbindung mit DeviceNet: Micro-Style-Connector fiir DeviceNet-Anschluss

Alle Darstellungen von MOVIFIT® in der Hygenicp'“s-Austhrung werden in SEW-EURODRIVE-Druckschriften mit
Schraffur (= Oberflachenbeschichtung) dargestellt
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Z Hygenicplus-Ausfihrung

2.7.3 ASEPTIC-Getriebemotoren DAS
Durch die Kombination von Getriebemotoren in ASEPTIC-Ausflihrung, dem Antriebspa-
ket ASEPTICP'US und der dezentralen Antriebselektronik MOVIFIT® im HygenicPVS-De-
sign, bietet SEW-EURODRIVE Systemldsungen fir Anlagen in der Lebensmittel- und
Getrankeindustrie.

Die ASEPTIC-Getriebemotoren sind liifterlos und vermeiden somit eine Verteilung von
Keimen durch Luftverwirbelungen. Sie sind in drei MotorgréRen der Typen DASS80,
DAS90 und DAS100 erhaltlich, die sich als Direktanbau an Stirnrad-, Flach-, Schne-
cken-, Kegelrad-, oder SPIROPLAN®-Getriebe montieren lassen. Dank der glatten
Oberflache sind die ASEPTIC-Getriebemotoren besonders leicht zu reinigen. So wer-
den Schmutzansammlungen vermieden und Keim- oder Bakterienbildung weitestge-
hend verhindert.

11861AXX
HINWEIS
P Weitere Informationen und ausfihrliche Technische Daten der finden Sie im Katalog
1 "ASEPTIC-Getriebemotoren DAS".
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2.8 Flexible Anschlusstechnik

2.8.1 Ubersicht
Die flexible Anschlusstechnik von MOVIFIT® ermoglicht eine optimale Anpassung an

verschiedene Installationsphilosophien, da neben der zu verdrahtenden Standardaus-
fuhrung auch vorverdrahtete Losungen mit industrietauglichen Steckverbindern ange-
boten werden.

+ Standard-ABOX
— mit Klemmen und Kabeldurchfiihrungen

* Hybrid-ABOX

— mit M12 fir 1/Os
— mit M12 fir I/Os und Bus
— mit M12 fir I/Os und Push-PuII RJ45

+ Han-Modular®-ABOX

— mit M12 fir I/Os und Bus sowie Industriesteckverbindern
— mit M12 fir I/Os,_ Push-Pull RJ45 und Industriesteckverbindern

Katalog — Antriebssystem fiir dezentrale Installation
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2.9 Standard-ABOX "MTA...-S01.-...-00", "MTA...-S02.-...-00"

Das folgende Bild zeigt die Standard-ABOX mit Klemmen und Kabeldurchfiihrungen. In
Verbindung mit DeviceNet-Schnittstelle wird die Standard-ABOX immer mit Micro-Style-
Connector ausgeliefert:

1 1
"
@9@@@9@9@@@@.
23388
-ll I.\ I. I- I. Il.

[ I A [3]
62603AXX
[1] Wartungs-Schalter (in Verbindung mit MOVIFIT®-MC serienmaRig integriert)

[2] PE-Anschluss
[3] Diagnosebuchse (RJ10) unter der Verschraubung
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Standard-ABOX "MTA...-S01.-...

2.9.1 Varianten
Grundsatzlich ist die Standard-ABOX in folgenden Varianten erhaltlich:

« MTA11A-503-S01.-...-00: Standard-ABOX fiir MOVIFIT®-MC (MTM)
— Serienmalig integrierter Motorschutzschalter fiir Leitungsschutz
« MTA11A-503-S02.-...-00: Standard-ABOX fiir MOVIFIT®-SC (MTS) und -FC (MTF)

— Optionaler externer Bremswiderstand (nur MTF)
— Optionaler integrierter Bremswiderstand (nur MTF)
— Optionaler Lasttrennschalter

Das folgende Bild zeigt die Verschraubungen und Steckverbinder der Standard-ABOX
abhangig von der Feldbus-Schnittstelle:

PROFIBUS MTA11A-503-S0.1-...-00
PROFINET MTA11A-503-S0.3-...-00
EtherNet/IP MTA11A-503-S0.3-...-00
Modbus TCP MTA11A-503-S0.3-...-00

M25 M16

l

QQQOQOQOA

:{b:{b:{b:{b

e

MTA11A-503-S0.2-...-00

M16

DeviceNet

Micro-Style-
M25 Connector X11 |V|16

O@O@% o
*XXT@@\

=N

M16

62610AXX
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I MOVIFIT®

Standard-ABOX "MTA...-S01.-...-00", "MTA...-S02.-...-00"

P

2.9.2 Anschlussbelegung Standard-ABOX
Anschlussbelegung MOVIFIT®-MC

X1 X7 X8 X9 X71 X81]X91® [IX29 X20 X45 X25 X30 X31X35X50  X30 X31 X35 X50

il

X30 X35 X50

DeviceNet

MTA11A-503-S012-...-00 [—

7T TST\ \ \\ \ / J@ I
\'ﬁfﬂ H 8>‘HH,«/ © /
o maiia/ S K]
><><><><8§80HHH f
et \OWﬁF = (I
] 1 < -]
sl H 1 [ e | =
— MM = ED Q 0/
] © oy
" E
=H=
EJ i
=
[ X= Fooo
o W= S
- B z E P
o 1 m m 1
8 g c532
x © ¥ c 5 o
t [ oD OHo?
5o} s o
o o
0 o
< <
= =
= =
X50 (RJ10) X30 (Micro-Style-Connector) X30+X31 (RJ45, ABOX intern)
alle Varianten nur mit DeviceNet nur mit PROFINET,Ethernet/IP,Modbus TCP
1 1. TX+
1. +5V 1: DRAIN 21 TX-
2: RS+ N7 v 2:V+ 3; RX+
3: RS- \. 3: V- 1 8 4: res.
4: 0V5 \ .l/\4 4: CAND_H 5: res.
1 2 3 4 /\./ 5: GAND_L 6: RX-
3 5 2 7 7:res.
3 4 5 6 8: res.

X1

X7, X71
X8, X81
X9, X91
X20
X29
X45
X25
X30

X31

X35
X50

Energiebus AC 380-500 V

Anschluss Hybridkabel MOVIMOT® 1

Anschluss Hybridkabel MOVIMOT® 2

Anschluss Hybridkabel MOVIMOT® 3

Energiebus DC 24 V

Verteilerklemme DC 24 V

Anschlussklemme flr Options-1/Os

Anschlussklemme fiir I/Os

in Verbindung mit PROFIBUS: PROFIBUS IN

in Verbindung mit PROFINET + EtherNet/IP + Modbus TCP: Ethernet Port 1
in Verbindung mit DeviceNet: Verdrahtet auf Steckverbinder X11 (Micro-Style-Connector)
in Verbindung mit PROFIBUS: PROFIBUS OUT

in Verbindung mit PROFINET + EtherNet/IP + Modbus TCP: Ethernet Port 2
Anschluss CAN/SBus

Diagnosebuchse (RJ10)

62633AXX
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MOVIFIT® [FVAL |7

Standard-ABOX "MTA...-S01.-...-00", "MTA...-S02.-...-00"

N g

Anschlussbelegung MOVIFIT®-SC und MOVIFIT®-FC

X1 X8X9 | X81X910@ [IX29 X20 X45 X25 X30 X31 X35X50 X30 X31 X35 X50

X30 X35 X50

DeviceNet

MTA11A-503-S022-...-00 |[J—

o)
usfigunpfiun 0
i "o Faooo
o w = o
B - Z E P
' TZ 0.
8 S X c%3%
X © [
t o 9 onoe?
2] S0
o o
© o
< <
£ =
= =
X50 (RJ10) X30 (Micro-Style-Connector) X30+X31 (RJ45, ABOX intern)
alle Varianten nur mit DeviceNet nur mit PROFINET,Ethernet/IP,Modbus TCP
1 1: TX+
1: +6V /7 1: DRAIN 2: TX-
2: RS+ 2 2:-V+ 3: RX+
3: RS- \OE‘\%\\ 3: V- 1 g 4ires.
4: 0V5 \l 4 4. CAND_H m 5: res.
1 3 4 /\./ 5: CAND_L 6: RX-
3 5 2 7 7:res.
3 4 5 6 8: res.

X1

X8, X81
X9, X91
X20
X29
X45
X25
X30

X31

X35
X50

Energiebus AC 380-500 V

Anschluss Motor 1

Anschluss Motor 2 (nur bei MOVIFIT®-SC)

Energiebus DC 24 V

Verteilerklemme DC 24 V

Anschlussklemme flr Options-10s

Anschlussklemme fiir I/0s

in Verbindung mit PROFIBUS: PROFIBUS IN

in Verbindung mit PROFINET + EtherNet/IP + Modbus TCP: Ethernet Port 1
in Verbindung mit DeviceNet: Verdrahtet auf Steckverbinder X11 (Micro-Style-Connector)
in Verbindung mit PROFIBUS: PROFIBUS OUT

in Verbindung mit PROFINET + EtherNet/IP + Modbus TCP: Ethernet Port 2
Anschluss CAN/SBus

Diagnosebuchse (RJ10)
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MOVIFIT®
Hybrid-ABOX "MTA...-S41.-...-00", "MTA...-S42.-...-00"

2.10 Hybrid-ABOX "MTA...-S41.-...-00", "MTA...-S42.-...-00"

1

HINWEISE

» Die Hybrid-ABOX basiert auf der Standard-ABOX. Im folgenden werden deshalb
nur die zusatzlichen Steckverbinder im Vergleich zur Standard-ABOX beschrieben.

+ Die Beschreibung der Klemmen kann dem Kapitel "Klemmen-/Steckerbelegung
Standard-ABOX" entnommen werden.

+ Die Klemmenleiste X25 ist durch die beschriebenen Steckverbinder belegt und
kann daher kundenseitig nicht mehr verwendet werden.

2.10.1 Beschreibung

Das folgende Bild zeigt die Hybrid-ABOX mit M12-Steckverbindern zum Anschluss von
digitalen 1/Os:

[1] 2] [3] [4]

62604AXX

[1] Wartungs-Schalter (in Verbindung mit MOVIFIT®-MC serienmaRig integriert)
[2] PE-Anschluss

[3] M12-Steckverbinder fir 1/0Os

[4] Diagnosebuchse (RJ10) unter der Verschraubung

Katalog — Antriebssystem fiir dezentrale Installation




MOVIFIT® [FVAL |7 9
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2.10.2 Varianten
Grundsatzlich ist die Hybrid-ABOX in folgenden Varianten erhaltlich:

« MTA11A-503-S41 -...-00: Hybrid-ABOX fiir MOVIFIT®-MC (MTM)
— Serienmalig integrierter Motorschutzschalter fiir Leitungsschutz
«  MTA11A-503-S42.-...-00: Hybrid-ABOX fiir MOVIFIT®-SC (MTS) und -FC (MTF)

— Optionaler externer Bremswiderstand (nur MTF)
— Optionaler integrierter Bremswiderstand (nur MTF)
— Optionaler Lasttrennschalter

Das folgende Bild zeigt die Verschraubungen und Steckverbinder der Hybrid-ABOX:

PROFIBUS MTA11A-503-S4.1-...-00
PROFINET MTA11A-503-S4.3-...-00
EtherNet/IP MTA11A-503-S4.3-...-00
Modbus TCP MTA11A-503-S4.3-...-00

M25 M16

l l
s s Yy
/ —~ ) / |
@@@@@@@@@\
M20 S @@@ @ @ M12, standardcodiert, female
M16 ” bl |§?@@'@@@ ” M12, standardcodiert, female

2
M20

62611AXX
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VAL 17 wmoviFITe
- Hybrid-ABOX "MTA...-S41.-...-00", "MTA...-S42.-...-00"

2.10.3 Anschlussbelegung 1/0s (X21 bis X28)

1/0s
12 DI + 4 DI/O Pin | X21 X22 X23 X24
1 VO24-| VO24-| VO24-II VO24-II
'\é:azng;fg‘é‘ézgﬂﬂzr 2 DIO1 DI03 DI05 DIO7
female 3 ov24 C 0v24_C ov24_C 0v24_C
2 4 DI0O DI02 DI04 DI06
5 n.c. n.c. n.c. n.c.
1 @ Nr. | X25 X26 x27 X28
&%\73 1 VO24-lil VO24-Iil VO24-1V VO24-1V
4 — % 2 DI09 DI11 DI13/DO01 DI15/DO03
3 0v24_C 0v24_C 0v24_S 0v24_S
4 DI08 DI10 DI12/DO00 DI14/D0O02
5 n.c. n.c. n.c. n.c.
6 DI + 2 DI/O Pin | X21 X22 X23 X24
1 VO24-1 VO24-1 VO24-1I VO24-II
M12-Steckve_rbinder, 2 res. res. res. res.
Standardcodierung,
female 3 ov24_C ov24_C ov24_C ov24_C
2 4 DI0O DIO1 DI02 DI03
5 n.c. n.c. n.c. n.c.
1 @ Nr.  X25 X26 X27 X28
K&/ \/\3 1 VO24-IiI VO24-Iil VO24-1V VO24-1IV
4 ~— 5 2 res. res. res. res.
3 ov24_C ov24_C ov24_S 0v24_S
4 DI04 DI05 DI06/DO00 DI07/DO01
5 n.c. n.c. n.c. n.c.
4 DI Pin | X21 X22 X23 - X28
M12-Steckverbinder, 1 V024 V024 res.
Sta”da}rednﬁgfgemng' 2 DHO1 DI103 res.
) 3 0v24 _C 0v24_C res.
4 DI100 DI102 res.
1 @\ 5 n.c. n.c. res.
S
(>
4 5
MOVIFIT®-Ausfiihrungen mit 12 DI + 4 DI/O
12 DI + MOVIFIT® Funktionslevel Feldbus
MOVIFIT®-MC alle alle
4 DI/O
MOVIFIT®-sC/FC Technology oder System | alle
MOVIFIT®-SC/IFC Classic PROFINET, EtherNet/IP, Modbus TCP
6 DI + MOVIFIT®-Ausfiihrungen mit 6 DI + 2 DI/O
MOVIFIT® Funktionslevel Feldbus
2 DI/lO
MOVIFIT®-SC/IFC Classic Profibus oder DeviceNet
MOVIFIT®-Ausfiihrungen mit 4 DI
4 DI MOVIFIT® Funktionslevel Feldbus
MOVIFIT®-SC/IFC | ohne SBus-Slave
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2.11 Hybrid-ABOX "MTA...-S51.-...-00", "MTA...-S52.-...-00"
HINWEISE
» Die Hybrid-ABOX basiert auf der Standard-ABOX. Im folgenden werden deshalb
(] nur die zusatzlichen Steckverbinder im Vergleich zur Standard-ABOX beschrieben.
1 + Die Beschreibung der Klemmen kann dem Kapitel "Klemmen-/Steckerbelegung
Standard-ABOX" entnommen werden.

* Die Klemmenleisten X25 sowie X30 und X31 sind durch die beschriebenen Steck-
verbinder belegt und kdnnen daher kundenseitig nicht mehr verwendet werden.

2.11.1 Beschreibung
Das folgende Bild zeigt die Hybrid-ABOX mit M12-Steckverbindern zum Anschluss von

1/Os und Bus:

1 (2 (3] [4] (3]

62605AXX

[1] Wartungs-Schalter (in Verbindung mit MOVIFIT®-MC serienmafig integriert)
[2] PE-Anschluss

[3] M12-Steckverbinder fir 1/0s

[4] Diagnosebuchse (RJ10) unter der Verschraubung

[5] M12-Steckverbinder fir den Feldbus-Anschluss
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VAL 17 wmoviFITe
Hybrid-ABOX "MTA...-S51.-...-00", "MTA...-S52.-...-00"

2.11.2 Varianten

Grundsatzlich ist die Hybrid-ABOX in folgenden Varianten erhaltlich:
« MTA11A-503-S51 -...-00: Hybrid-ABOX fiir MOVIFIT®-MC (MTM)
— Serienmalig integrierter Motorschutzschalter fiir Leitungsschutz
+ MTA11A-503-S52.-...-00: Hybrid-ABOX fiir MOVIFIT®-SC (MTS) und -FC (MTF)

— Optionaler externer Bremswiderstand (nur MTF)
— Optionaler integrierter Bremswiderstand (nur MTF)
— Optionaler Lasttrennschalter

Das folgende Bild zeigt die Verschraubungen und Steckverbinder der Hybrid-ABOX ab-
hangig von der Feldbus-Schnittstelle:

PROFIBUS MTA11A-503-S5.1-...-00 M12, B-Codiert,
male / female

M25 M16

Qooouo \

rﬂy@ G
| @O@j@@d@ ” M12, standardcodiert, female
M16 mm :{b Y e j ==L S M12, standardcodiert, female

=Nl

PROFINET MTA11A-503-S5.3-..

EtherNet/IP MTA11A-503-S5.3-.. 00 M12. D-Codiert
Modbus TCP  MTA11A-503-S5.3-...-00 fema;,e ’
M25 M16
\
FO/@ @v@y \
M12, standardcodiert, female
@0@7@@@ ||
M16 M12 standardcodiert, female
=) | :{b =) (== j
W\
DeviceNet MTA11A-503-S5.2-...-00 Micro-Style-
Connector X11
M25 M16

l

QQQQQQOQQN
LN
o I@O@@@@ [

==

62612ADE
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Hybrid-ABOX "MTA...-S51.-...-00", "MTA...-§52.-...-00"  [7
P| Hz
2.11.3 Anschlussbelegung Feldbus-Schnittstelle (X11/X12)
PROFIBUS
X11 (PROFIBUS IN) Pin Belegung X12 (PROFIBUS OUT) | Pin Belegung
M12-Steckverbinder, 1 n.c. M12-Steckverbinder, 1 +5V_PB
B-Codierung, male 2 A IN B-Codierung, male 2 A OUT
1 3 | nc 2 3 | 0V5 PB
4 BN /7 4 BOUT
_ 1 _
2 \\/.’_\\.l 5 n.c. @\\ 5 n.c.
4 3
K/:’/ /5\/
3 5 4 5
Ethernet (PROFINET, EtherNet/IP oder Modbus TCP)
X11 (Port1) Pin Belegung X12 (Port2) Pin Belegung
M12 Steckverbinder, 1 TX+ M12 Steckverbinder, 1 TX+
D-codiert, female 2 - D-codiert, female 2 -
2 3 RX+ 2 3 | RX+
/ 4 RX- / 4 RX-
1\/{)@ \fé@
il & il
K&/_/ 3 K /_/ 3
4 4
DeviceNet
X11 Pin | Belegung
Micro-Style-Connector | 1 DRAIN
Standardcodierung, 2 v+
male
] 3 V-
4 CAND_H
5 CAND_L
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- Hybrid-ABOX "MTA...-S51.-...-00", "MTA...-S52.-...-00"

2.11.4 Anschlussbelegung 1/0s (X21 bis X28)

1/0s
12 DI + 4 DI/O | Pin  Xx21 X22 x23 X24
1 VO24-| VO24-| VO24-II VO24-I
'\é:azng;fg‘é‘ézgﬂﬂzr 2 DIO1 DI03 DI05 DI07
female 3 |ov24.C 0v24_C 0v24 C 0v24 C
2 4 DIOO DI02 DI04 DI06
5 n.c. n.c. n.c. n.c.
1 @ Pin X25 X26 X27 X28
&%\73 1 VO24-111 VO24-111 VO24-IV VO24-IV
4 ~— 5 2 DI09 DI11 DI113/DO01 DI15/DO03
3 |ov24.C 0v24_C 0v24_ S 0v24_S
4 DI08 DI10 DI12/DO00 DI14/DO02
5 n.c. n.c. n.c. n.c.
6 DI + 2 DI/O Pin | X21 X22 X23 X24
1 VO24-| VO24-| VO24-II VO24-II
M12-Steckve_rbinder, 2 res. res. res. res.
Standardcodierung,
female 3 ov24_C ov24_C ov24_C 0v24_C
2 4 DI00 DI01 D102 DI03
5 n.c. n.c. n.c. n.c.
1 @ Pin  X25 X26 X27 X28
K&/ \/\3 1 VO24-I11 VO24-I11 VO24-IvV VO24-IvV
4 ~— 5 2 res. res. res. res.
3 o0v24.cC 0V24 C o0v24 S 0v24 S
4 DI04 DI05 DI106/DO00 DI07/DO01
5 n.c. n.c. n.c. n.c.
4 DI Pin | X21 X22 X23 - X28
M12-Steckverbinder, 1 V024 V024 res.
Sta”da}rednﬁgfgemng' 2 DHO1 DI103 res.
) 3 o0v24.cC 0v24 C res.
4 DI100 DI102 res.
1 @\ 5 n.c. n.c. res.
N
(>
4 5
MOVIFIT®-Ausﬂihrungen mit 12 DI + 4 DI/O
12 DI + MOVIFIT® Funktionslevel Feldbus
MOVIFIT®-MC alle alle
4 DI/O
MOVIFIT®-sC/FC Technology oder System | alle
MOVIFIT®-SC/IFC Classic PROFINET, EtherNet/IP, Modbus TCP
6 DI + MOVIFIT®-Ausfiihrungen mit 6 DI + 2 DI/O
MOVIFIT® Funktionslevel Feldbus
2 DI/lO
MOVIFIT®-SC/IFC Classic Profibus oder DeviceNet
MOVIFIT®-Ausfiihrungen mit 4 DI
4 DI MOVIFIT® Funktionslevel Feldbus
MOVIFIT®-SC/IFC  ohne SBus-Slave
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2.12 Hybrid-ABOX "MTA...-S61.-...-00" , "MTA...-S62.-...-00"
HINWEISE
» Die Hybrid-ABOX basiert auf der Standard-ABOX. Im folgenden werden deshalb
(] nur die zusatzlichen Steckverbinder im Vergleich zur Standard-ABOX beschrieben.
1 + Die Beschreibung der Klemmen kann dem Kapitel "Klemmen-/Steckerbelegung
Standard-ABOX" entnommen werden.

* Die Klemmenleisten X25 sowie X30 und X31 sind durch die beschriebenen Steck-
verbinder belegt und kdnnen daher kundenseitig nicht mehr verwendet werden.

2.12.1 Beschreibung
Das folgende Bild zeigt die Hybrid-ABOX mit M12-Steckverbindern zum Anschluss von

1/0Os und Steckverbinder Push-Pull RJ45 fiir den Ethernet-Anschluss:

11 (2 [3] [4] 5]

62606AXX

[1] Wartungs-Schalter (in Verbindung mit MOVIFIT®-MC serienmaRig integriert)
[2] PE-Anschluss

[3] M12-Steckverbinder fir 1/0Os

[4] Diagnosebuchse (RJ10) unter der Verschraubung

[5] Steckverbinder Push-Pull RJ45 fiir den Ethernet-Anschluss
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VAL 17 wmoviFITe
- Hybrid-ABOX "MTA...-S61.-...-00" , "MTA...-S62.-...-00"

2.12.2 Varianten
Grundsatzlich ist die Hybrid-ABOX in folgenden Varianten erhaltlich:

« MTA11A-503-S61 -...-00: Hybrid-ABOX fiir MOVIFIT®-MC (MTM)
— Serienmalig integrierter Motorschutzschalter fiir Leitungsschutz
+ MTA11A-503-S62.-...-00: Hybrid-ABOX fiir MOVIFIT®-SC (MTS) und -FC (MTF)

— Optionaler externer Bremswiderstand (nur MTF)
— Optionaler integrierter Bremswiderstand (nur MTF)
— Optionaler Lasttrennschalter

Das folgende Bild zeigt die Verschraubungen und Steckverbinder der Hybrid-ABOX:

PROFINET MTA11A-503-S6.3-...-00
EtherNet/IP MTA11A-503-S6.3-...-00

Modbus TCP  MTA11A-503-S6.3-...-00 ';‘jig'P“”

M25 M16

S
( QQQQQ“JQ

GG
| @O@-@@ @ ” ﬂz s:an:ar:cojle: :ema:e
:{b:{b:{bu / standardcodiert, female

=Nl

o]

62613AXX
2.12.3 Anschlussbelegung Feldbus-Schnittstelle (X11/X12)
Ethernet (PROFINET, EtherNet/IP oder Modbus TCP)

X11 (Port1) Pin Belegung X12 (Port2) Pin Belegung
Push-Pull _RJ45 1 TX+ Push-Pull _RJ45 1 TX+
Steckverbinder 2 - Steckverbinder 2 -

[ 3 | RX+ [ 3 | RX+

—'_I I_‘— 4 res. —'_I I_‘— 4 res.

! m& 8 5 res. ! m& 8 5 res.
2 ; 6 RX- 2 . 6 RX-
3 4 5 6 7 res. 3 4 5 6 7 res.

8 res. 8 res.
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2.12.4 Anschlussbelegung 1/0s (X21 bis X28)
I/0s
12 DI+ 4 DI/O  Pin | Xx21 X22 x23 X24
1 VO24-| VO24-| VO24-I1 VO24-I1
M12-Steckverbinder,
Standardcodierung, 2 DI01 DI0o3 DIO5 DI07
female 3 |ov24.C 0v24_C 0v24 C 0v24 C
2 4 DIOO DI02 DI04 DIO6
/ 5 n.c. n.c. n.c. n.c.
1 @ Pin  X25 X26 x27 X28
KK \73 1 VO24-11I VO24-I11 VO24-IV VO24-IV
4/:// 5 2 DI09 DI11 DI13/DO01 DI15/D0O03
3 |ov24.C 0v24_C 0v24_ S 0v24_S
4 DI0o8 DI10 DI12/DO00 DI14/D0O02
5 n.c. n.c. n.c. n.c.
6 DI + 2 DI/O Pin | X21 X22 X23 X24
1 VO24-| VO24-| VO24-I1 VO24-I1
M12-Steckverbinder, 2
Standardcodierung, res. res. res. res.
female 3 0v24.cC 0V24 C 0v24 C 0V24 C
2 4 DIOO DI01 DI02 DIO3
/ 5 n.c. n.c. n.c. n.c.
1 f \ Pin X25 X26 x27 X28
KK/ \73 1 VO24-11I VO24-111 VO24-IV VO24-IV
4 — 5 2 res. res. res. res.
3 0v24.cC 0V24 C o0v24 S 0v24 S
4 Dio4 DIO5 DI06/DO00 DI07/DO01
5 n.c. n.c. n.c. n.c.
4 DI Pin | X21 X22 X23 - X28
M12-Steckverbinder, 1 V024 V024 res.
Sta”daf;drﬁgfger””g’ 2 DHO1 DI103 res.
) 3 o0v24.cC 0v24 C res.
4 DI100 DI102 res.
/7 5 n.c. n.c. res.
1 \/— %\
KK \/\3
/://
4 5
MOVIFIT®-Ausfﬁhrungen mit 12 DI + 4 DI/O
12 DI + MOVIFIT® Funktionslevel Feldbus
MOVIFIT®-MC alle alle
4 DI/O
MOVIFIT®-sC/FC Technology oder System | alle
MOVIFIT®-SC/FC Classic PROFINET, EtherNet/IP, Modbus TCP
6 DI + MOVIFIT®-Ausfiihrungen mit 6 DI + 2 DI/O
MOVIFIT® Funktionslevel Feldbus
2 DI/O . | _ _
MOVIFIT®-SC/FC Classic Profibus oder DeviceNet
MOVIFIT®-Ausfiihrungen mit 4 DI
4 DI MOVIFIT® Funktionslevel Feldbus
MOVIFIT®-SC/IFC | ohne SBus-Slave
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Z

2.13 Han-Modular®-ABOX "MTA...-H.1.-...-00", "MTA...-H.2.-...-00"

2.13.1 Varianten
Grundstzlich ist die Han-Modular®-ABOX in folgenden Varianten erhaltlich:
+ MTA11A-503-H21.-...-00, MTA11A-503-H11.-...-00:
Han-Modular®-ABOX fiir MOVIFIT®-MC (MTM)
— SerienmaRig integrierter Motorschutzschalter fir Leitungsschutz
+ MTA11A-503-H22.-...-00, MTA11A-503-H12.-...-00:
Han-Modular®-ABOX fiir MOVIFIT®-SC (MTS) und -FC (MTF)

— Optionaler externer Bremswiderstand (nur MTF)
— Optionaler integrierter Bremswiderstand (nur MTF)
— SerienmaRig integrierter Lasttrennschalter
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2.13.2 Han-Modular®-ABOX fiir MOVIFIT®-MC
Das folgende Bild zeigt die Han-Modular-ABOX fir MOVIFIT®-MC abhangig von der

Feldbus-Schnittstelle: n

(1] [2]
PROFIBUS
MTA11A-503-H111-...-00
X14
() ()

(3]
() ()

[4]

(2]
(5]

[11] [10] [ [8] [7] [6]
PROFINET
EtherNet/IP DeviceNet
MTA11A-503-H213-...-00 MTA11A-503-H112-...-00

[4]

62607AXX

[1] M12-Steckverbinder fir 1/Os
[2] M23-Steckverbinder (12-polig) fir I/0-Sammelbox
[3] SBus (CAN)
[4] In Verbindung mit PROFIBUS: PROFIBUS IN
In Verbindung mit PROFINET + EtherNet/IP + Modbus TCP: Ethernet Port 1
In Verbindung mit DeviceNet: Verdrahtet auf Steckverbinder X11 (Micro-Style-Connector)
[5] In Verbindung mit PROFIBUS: PROFIBUS OUT oder Abschlusswiderstand
In Verbindung mit PROFINET + EtherNet/IP + Modbus TCP: Ethernet Port 2
[6] Diagnosebuchse (RJ10) unter der Verschraubung
[7] Steckverbinder Han-Modular® zum Anschluss von MOVIMOT® 3
[8] Steckverbinder Han-Modular® zum Anschluss von MOVIMOT® 2
[9] Steckverbinder Han-Modular® zum Anschluss von MOVIMOT® 1
[10] Steckverbinder Han-Modular® zum Energieanschluss (Energieverteilung mit T-Adapter)
[11] PE-Anschluss
[12] M12-Steckverbinder fiir optionale 1/Os
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- Han-Modular®-ABOX "MTA...-H.1 -..-00", "MTA...-H.2.-...-00"

2.13.3 Han-Modular®-ABOX fiir MOVIFIT®-SC/FC
Das folgende Bild zeigt die Han-Modular-ABOX fir MOVIFIT®-SC/FC abhangig von der
Feldbus-Schnittstelle:

[1] (2]

PROFIBUS
MTA11A-503-H121-...-00
[3]
[4]
[12]
(8]
[11] [10] [ [8] [7] [6]
PROFINET
EtherNet/IP DeviceNet
MTA11A-503-H223-...-00 MTA11A-503-H122-...-00
[4]
62608AXX

[1] M12-Steckverbinder fir 1/0Os
[2] M23-Steckverbinder (12-polig) fur 1/0O-Sammelbox
[3] SBus (CAN)
[4] In Verbindung mit PROFIBUS: PROFIBUS IN
In Verbindung mit PROFINET + EtherNet/IP + Modbus TCP: Ethernet Port 1
In Verbindung mit DeviceNet: Verdrahtet auf Steckverbinder X11 (Micro-Style-Connector)
[5] In Verbindung mit PROFIBUS: PROFIBUS OUT oder Abschlusswiderstand
In Verbindung mit PROFINET + EtherNet/IP + Modbus TCP: Ethernet Port 2
[6] Diagnosebuchse (RJ10) unter der Verschraubung

[7] Steckverbinder Han-Modular® zum Anschluss von einem externen Bremswiderstand
[8] Steckverbinder Han-Modular® zum Anschiuss von Motor 2 (nur MOVIFIT®-SC)
[9] Steckverbinder Han-Modular® zum Anschluss von Motor 1

[10] Steckverbinder Han-Modular® zum Energieanschluss (Energieverteilung mit T-Adapter)
[11] PE-Anschluss
[12] M12-Steckverbinder fiir optionale 1/Os
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2.13.4 Anschlussbelegung der Han-Modular®-ABOX

Anschluss-
belegung -
Energiebus Energiebus
X1 Pin Belegung
Han Modular mit Modul a (Han CC Protected)
2 Modul-Stifteinsatzen, male
a1 Netzphase L1
2 3 “1 a.2 Netzphase L2
/ /4 \ a.3 Netzphase L3
O'Q KO) O a.4 n.c
1 —
X—\ ‘ Modul b (Han EE)
‘\3 w | s b +24V_C
5\\\’ e.\// b.2 n.c.
\_IH/_/ |
6 7 b3 n.c.

2/(/@©<e>\~ 4 ba +24V_S

‘\ b.5 0v24 C

1—

b.6 n.c.
@ @® . O b.7 n.c.
=/ b.8 0v24_Ss
Erdungsstifte
PE PE / Gehause

Energieverteilung und Leitungsschutz

» Fur die Energiebus-Projektierung wird empfohlen HARTING Power-S-Produkte ein-
zusetzen.

* In der Zuleitung AC 400 V 50/60 Hz und DC 24 V kénnen zwei Leitungen mit max.
6 mm? verlegt werden.

- Die zum MOVIFIT® fihrenden Stichleitungen haben einen Querschnitt von 4 mm?
und sind maximal 1,5 m lang.

» Power-S-Produkte sind bei der Fa. Harting mit der Sachnummer 61 04 202 1069
erhaltlich.

60507AXX
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KL moviFiTe
7 Han-Modular®-ABOX "MTA...-H.1.-...-00", "MTA...-H.2.-...-00"
P| Hz

Anschlus7.?®

3,”,‘3nvfﬁfdu,a,®_ MOVIMOT® 1 bis 3 Pin | X7 X8 X9

ABOX fiir Han Modular Compact mit einem Han EE | 1 0vV24_MM 0vV24_MM 0v24_MM

MOV[F[T®.MC) Modul, Buchseneinsatz, female 2 0v24_MM 0v24_MM 0v24_MM

( \ 3 L1_MM1 L1_MM2 L1_MM3

4 L3_MM1 L3_MM2 L3 MM3
5 +24V_MM +24V_MM +24V_MM
6 RS- MM1 RS- MM2 RS- MM3
7 RS+ MM1 RS+ MM2 RS+ MM3
8 L2_MM1 L2_MM2 L2_MM3
PE PE PE PE

Anschluss

tHanModutar®.  Motor 1/2 s o

ABOX fiir Han Modular Compact mit einem Han EE | 1 TF+_M1 TF+_M2

MOV[F[T®.SC/FC) Modul, Buchseneinsatz, female 2 13 M1 13 M2
3 uU_M1 U M2
4 wW_M1 wW_M2
5 TF-_M1 TF-_M2
6 14_M1 14_M2
7 15_MA1 15_M2
8 V_M1 V_M2
PE | PE_M1 PE_M2

1) In Verbindung mit MOVIFIT®-FC ist der Steckverbinder X9 reserviert.

Externer Bremswiderstand

xe" Pin | Belegung
Han Q5/0, Buchseneinsatz, female) 1 n.c.
PE 2 n.c.
3 +R
1 —
\(( U /\ 4 n.c.
[~ <|
3\a \ﬁ/5 PE | PE/Gehiuse
4

1) In Verbindung mit MOVIFIT®-SC ist der Steckverbinder X6 reserviert.
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Anschluss-
belegung Feld-
bus-Schnittstelle

MOVIFIT® 7 2
Han-Modular®-ABOX "MTA...-H.1.-...-00", "MTA...-H.2.-...-00" |7
P| Hz
Ethernet (PROFINET, EtherNet/IP oder Modbus TCP)

X11 (Port1) Pin Belegung X12 (Port2) Pin Belegung
Push-Pull _RJ45 1 TX+ Push-Pull _RJ45 1 TX+
Steckverbinder 2 - Steckverbinder 2 -

[ 3 | RX+ [ 3 | RX+
—f_] LL 4 res. —'_] LL 4 res.
1 an0 AN 005 8 5 res. 1 nnnnnﬁnﬁm} 8 5 res.
9 / ? E SN 6 | RX- 5 ; /[ A\ , 6 RX
3 4 5 6 7 res. 3 4 5 6 7 res.
8 res. 8 res.
PROFIBUS
X11 (PROFIBUS IN) Pin Belegung X12 (PROFIBUS OUT) | Pin Belegung
M12-St<_eckverbinder, 1 n.c. M12-St_eckverbinder, 1 +5V_PB
B-Codierung, male 2 A_IN B-Codierung, male 2 A_OUT
1 3 |nc 2 3 | 0V5_ PB
4 B_IN / 4 B T
L — \ad o
Tue 5 | FE )\( 5 FE
.\ \
\7 \/\ 7
Vs D
3 5 4 5
DeviceNet
X1 Pin | Belegung
Micro-Style-Connector | 1 DRAIN
Standardcodierung, male
2 V+
1 3 V-
) /7 4 CANDH
T\ 5 | CAND_L
Y 7
:\/
3 5
SBus (CAN)
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Nur in Verbindung mit Funktionslevel "Technology" oder "System" verwendbar

X14

M12-Steckverbinder
Standardcodierung,
female

Pin Belegung

1 o0v24_C

2 +24V_C_PS
3 CAN_GND
4 CAN_H

5 CAN_L
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P| Hz

Anschluss-
belegung 1/Os

MOVIFIT®
Han-Modular®-ABOX "MTA...-H.1.-...-00", "MTA...-H.2.-...-00"

I/0s
12 DI+ 4 DI/O  Pin Xx21 X22 x23 X24
1 VO24-| VO24-| VO24-| VO24-I|
M12-Steckverbinder,
Standardcodierung, 2 DIO1 DIO3 DIO5 DIo7
female 3 ov24.cC 0v24 C 0V24 C 0V24 C
2 4 DIO0 D102 DI04 DI06
/ 5 FE FE FE FE
1 @ Pin X25 X26 x27 X28
K& \73 1 VO24-I1 VO24-I1 VO24-IV VO24-1IV
41\—//5 2 DI09 DI11 DI13/DO01 DI15/DO03
3 ov24.C o0vV24_C 0v24 S 0v24_ S
4 DI08 DI10 DI112/DO00 DI114/DO02
5 FE FE FE FE
6 DI + 2 DI/O Pin  X21 X22 X23 X24
1 VO24-| VO24-| VO24-| VO24-I|
M12-Steckverbinder, 2
Standardcodierung, res. res. res. res.
female 3 0v24.C 0v24 C ov24 C 0vV24 C
2 4 DI00 DI01 DI02 DIO3
/ 5 FE FE FE FE
1 @\ Pin | X25 X26 X27 X28
K&/ \73 1 VO24-I1 VO24-I1 VO24-1IV VO24-IV
4 — 5 2 res. res. res. res.
3 0v24.C 0v24 C 0v24_S 0v24_S
4 DI04 DI05 DI06/DO00 DI07/DO01
5 FE FE FE FE
MOVIFIT®-Ausfﬁhrungen mit 12 DI + 4 DI/O
12 DI + MOVIFIT® Funktionslevel Feldbus
MOVIFIT®-MC alle alle
4 DI/O
MOVIFIT®-SC/FC Technology oder System | alle
MOVIFIT®-SC/FC | Classic PROFINET, EtherNet/IP, Modbus TCP
6 DI + MOVIFIT®-Ausfﬁhrungen mit 6 DI + 2 DI/O
MOVIFIT® Funktionslevel Feldbus
2 DI/O

MOVIFIT®-SC/FC

Classic

Profibus oder DeviceNet
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Han-Modular®-ABOX "MTA...-H.1.-...-00", "MTA..-H.2.-..-00" [

P| Hz
/10 Erweiterung (Alternativ fir Standard-l/Os)
Nur in Verbindung mit MOVIFIT®-Ausfiihrungen mit 12 DI + 4 DI/O verwendbar
X19 Pin | Belegung
_ 1 | DIO1
M23 S(gz?;/g)bmder 2 DI03
3 | DIO5
10 1 T 8 12 4 pio7
< \/\/\ 5 | DIO9
32{<\ /)] 76 6 | DI
— e |
\/ \/ 7 | DI13/DO01
4 —""5 8  DI15/DO03
11 9 0V24 C
10 | 0V24_C
11 V024-ll
12 FE
Options-I/0Os mit PROFIsafe-Option S11
Pin X41 X42 X43 X44
M12-Steckverbinder, 1 F-SSO F-SS0 reserviert reserviert
Sta”di;drﬁgfgemng’ 2 | F-DIO1 F-DI03 F-DO00-M F-DO01-M
3 |0v24.0 0v24_0 0v24 0 0v24_0
Z 4  F-DIOO F-DI02 F-DO00-P F-DO01-P
1 f/ \ 5 F-SS1 F-SS1 reserviert reserviert
L2
P
Anschluss-
belegung
Diagnose- Diagnoseschnittstelle
schnittstelle X50 Pin | Belegung
1 | +5V
2 | RS+
3 | RS-
4 | 0V5
1.2 3 4
Diagnoseschnittstelle
X50 (RJ10-Buchse)
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AL 1 MOVIFIT®
7 Anschlussmoglichkeiten flr Geber

2.14 Anschlussmoéglichkeiten fiir Geber

HINWEISE

- MOVIFIT®-Gerte in Verbindung mit dem Funktionslevel "Technology" bieten ge-
° eignete Eingdnge zum Anschluss, Uberwachung und Auswertung von N&herungs-
1 geber NV.. oder Inkrementalgeber ES..

+  Weitere Informationen zum Geberanschluss finden Sie in der entsprechenden Be-
triebsanleitung MOVIFIT®,

Das folgende Bild zeigt beispielhaft den Anschluss von Naherungsgeber NV26 oder von
Inkrementalgeber ES16:

BB

RLLRLRE 1301013 MoviFiT®
—

62648AXX
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Auswahltabellen in Verbindung mit Standard- und Hybrid-ABOX |7

MOVIFIT® [FVAL |7

2.15 Auswabhltabellen in Verbindung mit Standard- und Hybrid-ABOX

2.15.1 Lieferbare Kombinationen MOVIFIT®-MC
MOVIFIT®-MC in Verbindung mit Standard-ABOX MTA...-S01.-...-00

EBOX

MTM...-...-00
MOVIFIT®-MC zur Ansteuerung von
bis zu 3 MOVIMOT®-Antrieben

®

ABOX

MTA...-S01.-...-00
Standard-ABOX mit Klemmen und
Kabeldurchfiihrungenn

Funktionslevel Feldbus EBOX ABOX
Typ Typ

Classic PROFIBUS MTM11A000-P10A-00 MTA11A503-S011-M01-00
DeviceNet MTM11A000-D10A-00 MTA11A503-S012-M01-00
PROFINET (Cu) MTM11A000-E20A-00 MTA11A503-S013-M01-00

Technology PROFIBUS MTM11A000-P11A-00 MTA11A503-S011-M01-00
DeviceNet MTM11A000-D11A-00 MTA11A503-S012-M01-00
PROFINET (Cu) MTM11A000-E21A-00 MTA11A503-S013-M01-00
EtherNet/IP (Cu) MTM11A000-E31A-00 MTA11A503-S013-M01-00
Modbus TCP (Cu)

System PROFIBUS MTM11A000-P12A-00 MTA11A503-S011-M01-00

Verschraubungen

Verschraubung Typ Bild Inhalt GroRe Sachnummer

EMV-Kabelverschraubung (Messing vernickelt) 10 Stick M16 x 1,5 1820 478 3

\ ) 10 Stiick M20 x 1,5 1820 4791
) 10 Stlick M25 x 1,5 1820480 5
Option
Option integriert in Typ
PROFIsafe Erweiterung mit EBOX 1811
\ am 4 xFDI+2x FDO
-, e @
K
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7 Auswahltabellen in Verbindung mit Standard- und Hybrid-ABOX

P| Hz

MOVIFIT®-MC in Verbindung mit Hybrid-ABOX MTA...-S41.-...-00

EBOX ABOX
MTM...-...-00 MTA...-S41.-...-00
MOVIFIT®-MC zur Ansteuerung von 8 8 Hybrid-ABOX mit M12 fir I/Os
bis zu 3 MOVIMOT®-Antrieben

S CCISCEER

SICEICIC]
SISO
- &

Funktionslevel Feldbus EBOX ABOX
Typ Typ
Classic PROFIBUS MTM11A000-P10A-00 MTA11A503-S411-M01-00
PROFINET (Cu) MTM11A000-E20A-00 MTA11A503-S413-M01-00
Technology PROFIBUS MTM11A000-P11A-00 MTA11A503-S411-M01-00
PROFINET (Cu) MTM11A000-E21A-00 MTA11A503-S413-M01-00
EtherNet/IP (Cu) MTM11A000-E31A-00 MTA11A503-S413-M01-00
Modbus TCP (Cu)
System PROFIBUS MTM11A000-P12A-00 MTA11A503-S411-M01-00
Verschraubungen
Verschraubung Typ Bild Inhalt GroBe Sachnummer
EMV-Kabelverschraubung (Messing vernickelt) 10 Stiick M16 x 1,5 1820478 3
10 Stiick M20 x 1,5 1820 479 1
10 Stlick M25 x 1,5 1820 480 5
Option
Option integriert in Typ
PROFIsafe Erweiterung mit EBOX I1s11
\ am 4 xFDI+2x FDO
) @
&
'7)O|=\t.=,">
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MOVIFIT®

MOVIFIT®-MC in Verbindung mit Hybrid-ABOX MTA...-S51.-...-00

EBOX ABOX
MTM...-...-00 MTA...-S51.-...-00
MOVIFIT®-MC zur Ansteuerung von a B Hybrid-ABOX mit M12 fiir 1/Os und Bus
bis zu 3 MOVIMOT®-Antrieben

®

SIaICISISE SIS

S LICICC)
SIS
- &,

Funktionslevel Feldbus EBOX ABOX
Typ Typ
Classic PROFIBUS MTM11A000-P10A-00 MTA11A503-S511-M01-00
DeviceNet MTM11A000-D10A-00 MTA11A503-S512-M01-00
PROFINET (Cu) MTM11A000-E20A-00 MTA11A503-S513-M01-00
Technology PROFIBUS MTM11A000-P11A-00 MTA11A503-S511-M01-00
DeviceNet MTM11A000-E21A-00 MTA11A503-S512-M01-00
PROFINET (Cu) MTM11A000-E31A-00 MTA11A503-S513-M01-00
EtherNet/IP (Cu) MTM11A000-E31A-00 MTA11A503-S513-M01-00
Modbus TCP (Cu)
System PROFIBUS MTM11A000-P12A-00 MTA11A503-S511-M01-00
Verschraubungen
Verschraubung Typ Bild Inhalt GroRe Sachnummer
EMV-Kabelverschraubung (Messing vernickelt) 10 Stiick M16 x 1,5 1820478 3
10 Stiick M20 x 1,5 1820 479 1
10 Stlick M25 x 1,5 1820 480 5
Option
Option integriert in Typ
PROFIsafe Erweiterung mit EBOX 1S11
\ am 4 x FDI + 2 x FDO
-, @
&
"’OF\&">
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MOVIFIT®-MC in Verbindung mit Hybrid-ABOX MTA...-S61.-...-00

EBOX ABOX
MTM...-...-00 MTA...-S61.-...-00
MOVIFIT®-MC zur Ansteuerung von 8 8 Hybrid-ABOX mit M12 fiir I/Os und
bis zu 3 MOVIMOT®-Antrieben

Push-Pull RJ45

@@@@@LL@
LG
EELLCI

Funktionslevel Feldbus EBOX ABOX
Typ Typ
Classic PROFINET (Cu) MTM11A000-E20A-00 MTA11A503-S613-M01-00
Technology PROFINET (Cu) MTM11A000-E21A-00 MTA11A503-S613-M01-00
EtherNet/IP (Cu) MTM11A000-E31A-00 MTA11A503-S613-M01-00
Modbus TCP (Cu)
Verschraubungen
Verschraubung Typ Bild Inhalt GroRe Sachnummer
EMV-Kabelverschraubung (Messing vernickelt) 10 Stiick M16 x 1,5 1820 478 3
\)\) 10 Stiick M20 x 1,5 1820479 1
) J 10 Stlick M25 x 1,5 18204805
Option
Option integriert in Typ
PROFIsafe Erweiterung mit EBOX 1S11
\ am 4 xFDI +2x FDO
) ’ o
&
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P| Hz
2.15.2 Hybridkabel zur Verbindung MOVIFIT®-MC und MOVIMOT®
MOVIFIT®-MC Hybridkabel Lange Kabel- | Antrieb
typ
ABOX
MTA...-S01.-...-00 Sachnummer: 0819 965 5 variabel B MOVIMOT® mit
Steckverbinder AMAG

MTA...-S41.-...-00

MTA...-S51.-...-00

MTA...-S61.-...-00

Sachnummer: 0819 871 3 variabel B MOVIMOT® mit
Steckverbinder AMD6
Sachnummer: 0819 966 3 variabel B

%Q

Sachnummer: 0819 974 4 variabel . B MOVIMOT® mit

Kabelverschraubungen

MOVIFIT®-MC Hybridkabelgebinde Lange Kabel- = Antrieb
typ
ABOX
MTA...-S01.-...-00 Sachnummer: 0818 735 5 (Hybridkabelgebinde) 30m B MOVIMOT® mit
Kabelverschraubungen

MTA...-S41.-...-00
MTA...-§51.-...-00

MTA...-S61.-...-00

Sachnummer: 0593 714 0 (Hybridkabelgebinde) 100m B MOVIMOT® mit
Kabelverschraubungen
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P| Hz

MOVIFIT®

Auswabhltabellen in Verbindung mit Standard- und Hybrid-ABOX

2.15.3 Lieferbare Kombinationen MOVIFIT®-SC
MOVIFIT®-SC in Verbindung mit Standard-ABOX MTA...-S02.-...-00

EBOX

MTS...-...-00

MOVIFIT®-SC mit integriertem

Motorschalter

I
==

ABOX

MTA...-S02.-...-00
Standard-ABOX mit Klemmen und
Kabeldurchfiihrungen

Funktionslevel Feldbus Gerateleistung | EBOX ABOX
Typ Typ
Classic PROFIBUS 1.5 kW MTS11A015-503-P10A-00
MTA11A503-S021-00
4.0 kW MTS11A040-503-P10A-00
DeviceNet 1.5 kW MTS11A015-503-D10A-00
MTA11A503-S022-00
4.0 kW MTS11A040-503-D10A-00
PROFINET (Cu) 1.5 kW MTS11A015-503-E20A-00
MTA11A503-S023-00
4.0 kW MTS11A040-503-E20A-00
Technology PROFIBUS 1.5 kW MTS11A015-503-P11A-00
MTA11A503-S021-00
4.0 kW MTS11A040-503-P11A-00
DeviceNet 1.5 kW MTS11A015-503-D11A-00
MTA11A503-S022-00
4.0 kW MTS11A040-503-D11A-00
PROFINET (Cu) 1.5 kW MTS11A015-503-E21A-00
MTA11A503-S023-00
4.0 kW MTS11A040-503-E21A-00
EtherNet/IP 1.5 kW MTS11A015-503-E31A-00
(Cu) _ -
Modbus TCP 4.0 kW MTS11A040-503-E31A-00 MTA11A503-S023-00
(Cu)
System PROFIBUS 1.5 kW MTS11A015-503-P12A-00
MTA11A503-S021-00
4.0 kW MTS11A015-503-P12A-00
SBus Slave ohne 1.5 kW MTS11A015-503-Z10A-00
MTA11A503-S021-00
4.0 kW MTS11A040-503-Z10A-00
Verschraubungen
Verschraubung Typ Bild Inhalt GroRe Sachnummer
EMV-Kabelverschraubung (Messing vernickelt) 10 Stiick M16 x 1,5 1820478 3
\ ) 10 Stlick M20 x 1,5 1820479 1
) 10 Stlick M25 x 1,5 18204805
Option
Option integriert in Typ
Wartungschalter ABOX MTA......-....-D01-00
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MOVIFIT®

MOVIFIT®-SC in Verbindung mit Standard-ABOX und HygenicP!VS-Ausfiihrung

1

HINWEISE

» Die Schutzart IP69K wird nur erreicht, wenn die serienmafig gelieferten Kunststoff-
Verschluss-Schrauben durch geeignete IP69K-Verschraubungen ersetzt werden.

+ Bei SEW-EURODRIVE erhéltliche Verschraubungen finden Sie auf Seite 56.

EBOX

MTS12...-...-00
MOVIFIT®-SC mit integriertem
Motorschalter (HygenicP'Us-
Ausfihrung)

ABOX

MTA12...-S02.-...-00
Standard-ABOX mit Klemmen und
Kabeldurchfiihrungen (HygenicP'VS-Ausfiihrung)

Alle Darstellungen von MOVIFIT® in der Hygenicp'“S-Austhrung werden in SEW-EURODRIVE-Druckschriften mit
Schraffur (= Oberflachenbeschichtung) dargestellt

Funktionslevel = Feldbus Geriateleistung | EBOX ABOX
Typ Typ
Classic PROFIBUS 1.5 kW MTS12A015-503-P10A-00
MTA12A503-S021-00
4.0 kW MTS12A040-503-P10A-00
DeviceNet 1.5 kW MTS12A015-503-D10A-00
MTA12A503-S022-00
4.0 kW MTS12A040-503-D10A-00
PROFINET (Cu) | 1.5 kW MTS12A015-503-E20A-00
MTA12A503-S023-00
4.0 kW MTS12A040-503-E20A-00
Technology PROFIBUS 1.5 kW MTS12A015-503-P11A-00
MTA12A503-S021-00
4.0 kW MTS12A040-503-P11A-00
DeviceNet 1.5 kW MTS12A015-503-D11A-00
MTA12A503-S022-00
4.0 kW MTS12A040-503-D11A-00
PROFINET (Cu) | 1.5 kW MTS12A015-503-E21A-00
MTA12A503-S023-00
4.0 kW MTS12A040-503-E21A-00
EtherNet/IP 1.5 kW MTS12A015-503-E31A-00
(Cu)
Modbus TCP 4.0 kW MTS12A040-503-E31A-00 MTA12A503-S023-00
(Cu)
System PROFIBUS 1.5 kW MTS12A015-503-P12A-00
MTA12A503-S021-00
4.0 kW MTS12A015-503-P12A-00
SBus Slave ohne 1.5 kW MTS12A015-503-Z10A-00
MTA12A503-S021-00
4.0 kW MTS12A040-503-Z10A-00
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-
VA A% MOVIFIT®
7 Auswahltabellen in Verbindung mit Standard- und Hybrid-ABOX
P| Hz
Verschraubungen
Verschraubung Typ Schutzart | Bild Inhalt GroRe Sachnummer
Edelstahl-Verschluss-Schrauben IP69K 10 Stiick M16 x 1,5 18202233
e 10 Stiick M20 x 1,5 1820 224 1
u 10 Stiick M25x 1,5 1820 226 8
N——
EMV-Kabelverschraubung IP66 10 Stiick M16 x 1,5 1820 478 3
(Messing vernickelt) \ ) 10Stick | M20x1,5 1820479 1
) 10 Stiick M25x 1,5 1820 480 5
EMV-Kabelverschraubung (Edelstahl) IP69K 10 Stiick M16 x 1,5 1821 636 6
\ ) 10 Stiick M20 x 1,5 1821637 4
) 10 Stiick M25x 1,5 1821 638 2
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Auswahltabellen in Verbindung mit Standard- und Hybrid-ABOX

MOVIFIT®

MOVIFIT®-SC in Verbindung mit Hybrid-ABOX MTA...-S42.-...-00

EBOX

ABOX

MTS...-...-00
MOVIFIT®-SC mit integriertem
Motorschalter

MTA...-S42.-...-00
Hybrid-ABOX mit M12 fiir I/Os

SICEICIC]
SISO
- &

Funktionslevel = Feldbus Geriateleistung | EBOX ABOX
Typ Typ
Classic PROFIBUS 1.5 kW MTS11A015-503-P10A-00
MTA11A503-S421-00
4.0 kW MTS11A040-503-P10A-00
PROFINET (Cu) 1.5 kW MTS11A015-503-E20A-00
MTA11A503-S423-00
4.0 kW MTS11A040-503-E20A-00
Technology PROFIBUS 1.5 kW MTS11A015-503-P11A-00
MTA11A503-S421-00
4.0 kW MTS11A040-503-P11A-00
PROFINET (Cu) 1.5 kW MTS11A015-503-E21A-00
MTA11A503-S423-00
4.0 kW MTS11A040-503-E21A-00
EtherNet/IP 1.5 kW MTS11A015-503-E31A-00
(Cu) _ -
Modbus TCP 4.0 kW MTS11A040-503-E31A-00 MTA11A503-S423-00
(Cu)
System PROFIBUS 1.5 kW MTS11A015-503-P12A-00
MTA11A503-S421-00
4.0 kW MTS11A015-503-P12A-00
SBus Slave ohne 1.5 kW MTS11A015-503-Z10A-00
MTA11A503-S421-00
4.0 kW MTS11A040-503-Z10A-00
Verschraubungen
Verschraubung Typ Bild Inhalt GroRe Sachnummer
EMV-Kabelverschraubung (Messing vernickelt) 10 Stlck M16 x 1,5 1820478 3
\)) 10 Stiick M20 x 1,5 1820 479 1
) J 10 Stlick M25 x 1,5 1820480 5
Option
Option integriert in Typ
Wartungschalter ABOX MTA......-....-D01-00
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MOVIFIT®

Auswabhltabellen in Verbindung mit Standard- und Hybrid-ABOX

MOVIFIT®-SC in Verbindung mit Hybrid-ABOX MTA...-S52.-...-00

EBOX

ABOX

MTS...-...-00
MOVIFIT®-SC mit integriertem
Motorschalter

MTA...-852.-...-00
Hybrid-ABOX mit M12 fiir I/Os und Bus

e eeE =5
)
%%%

Funktionslevel = Feldbus Geriateleistung | EBOX ABOX
Typ Typ
Classic PROFIBUS 1.5 kW MTS11A015-503-P10A-00
MTA11A503-S521-00
4.0 kW MTS11A040-503-P10A-00
DeviceNet 1.5 kW MTS11A015-503-D10A-00
MTA11A503-S522-00
4.0 kW MTS11A040-503-D10A-00
PROFINET (Cu) | 1.5 kW MTS11A015-503-E20A-00
MTA11A503-S523-00
4.0 kW MTS11A040-503-E20A-00
Technology PROFIBUS 1.5 kW MTS11A015-503-P11A-00
MTA11A503-S521-00
4.0 kW MTS11A040-503-P11A-00
DeviceNet 1.5 kW MTS11A015-503-D11A-00
MTA11A503-S522-00
4.0 kW MTS11A040-503-D11A-00
PROFINET (Cu) | 1.5 kW MTS11A015-503-E21A-00
MTA11A503-S523-00
4.0 kW MTS11A040-503-E21A-00
EtherNet/IP 1.5 kW MTS11A015-503-E31A-00
(Cu) - -
Modbus TCP 4.0 kW MTS11A040-503-E31A-00 MTA11A503-S523-00
(Cu)
System PROFIBUS 1.5 kW MTS11A015-503-P12A-00
MTA11A503-S521-00
4.0 kW MTS11A015-503-P12A-00
Verschraubungen
Verschraubung Typ Bild Inhalt GroRe Sachnummer
EMV-Kabelverschraubung (Messing vernickelt) 10 Stiick M16 x 1,5 1820478 3
\ \) 10 Stlick M20 x 1,5 1820 4791
) J 10 Stlick M25x 1,5 1820480 5
Option
Option integriert in Typ
Wartungschalter ABOX MTA......-....-D01-00
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moviFire WAL
Auswahltabellen in Verbindung mit Standard- und Hybrid-ABOX |7

P| Hz
MOVIFIT®-SC in Verbindung mit Hybrid-ABOX MTA...-S62.-...-00
EBOX ABOX
MTS...-...-00 MTA...-S62.-...-00
MOVIFIT®-SC mit integriertem 8 8 Hybrid-ABOX mit M12 fir I/Os und
Motorschalter Push-Pull RJ45
- ° N
i @@@@@‘i <
sC SICCICKG) . . . .

Funktionslevel = Feldbus Geriateleistung | EBOX ABOX
Typ Typ
Classic PROFINET (Cu) 1.5 kW MTS11A015-503-E20A-00
MTA11A503-S623-00
4.0 kW MTS11A040-503-E20A-00
Technology PROFINET (Cu) 1.5 kW MTS11A015-503-E21A-00
MTA11A503-S623-00
4.0 kW MTS11A040-503-E21A-00
EtherNet/IP 1.5 kW MTS11A015-503-E31A-00
(Cu)
Modbus TCP 4.0 kW MTS11A040-503-E31A-00 MTA11A503-S623-00
(Cu)
Verschraubungen
Verschraubung Typ Bild Inhalt GroRe Sachnummer
EMV-Kabelverschraubung (Messing vernickelt) 10 Stiick M16 x 1,5 1820 478 3
\ \) 10 Stiick M20 x 1,5 1820 479 1
) ) 10 Stlick M25 x 1,5 1820480 5
Option
Option integriert in Typ ‘
Wartungschalter ABOX MTA......-....-D01-00 ‘
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P| Hz

2.15.4 Hybridkabel zur Verbindung MOVIFIT®-SC und Motoren

MOVIFIT®

Auswabhltabellen in Verbindung mit Standard- und Hybrid-ABOX

MOVIFIT®-sC Hybridkabel Lange Kabel- | Antrieb
Typ
ABOX
MTA...-802.-...-00 | Sachnummer DT71-90 (Stern): 0819 967 1 variabel A Motor mit Steckverbinder ISU4
Sachnummer DT71-90 (Dreieck): 0819 969 8
MTA...-S42.-...-00 | Sachnummer DV100 (Stern): 0819970 1
Sachnummer DV100 (Dreieck): 0819874 8
MTA...-S52.-...-00
MTA...-S62.-...-00 %:// //:Em
Sachnummer: 0819 972 8 variabel A *  Motor mit Steckverbinder ASB4
*  Motor mit Steckverbinder ASB8
C——]
g——w|
% G
S N
Sachnummer: 0819 875 6 variabel A *  Motor mit Steckverbinder AMB4
*  Motor mit Steckverbinder AMB8
Sachnummer: 0819 973 6 variabel A
Sachnummer: 0819 975 2 variabel A Motor mit Kabelverschraubungen
& :% %)
_______ AN
MOVIFIT®-sC Hybridkabelgebinde Kabel- | Kabel- | Antrieb
lange Typ
ABOX
MTA...-S02.-...-00 | Sachnummer: 0 818 736 3 (Hybridkabelgebinde) 30m A *  Motor mit Kabelverschraubungen
« ASEPTIC Motor DAS
MTA...-S42.-...-00
MTA...-S52....-00 ) @
MTA...-S62.-...-00 = J
= — =_ I\
Sachnummer: 0 818 739 8 (Hybridkabelgebinde) 100 m A *  Motor mit Kabelverschraubungen

» ASEPTIC Motor DAS

2N
_______ =N
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MOVIFIT® (VAL 172 )
Auswahltabellen in Verbindung mit Standard- und Hybrid-ABOX |7

2.15.5 Lieferbare Kombinationen MOVIFIT®-FC
MOVIFIT®-FC in Verbindung mit Standard-ABOX MTA...-S02.-...-00

EBOX ABOX

MTF...-...-00
MOVIFIT®-FC mit integriertem
Frequenzumrichter

O

==

MTA...-S02.-...-00
8 8 Standard-ABOX mit Klemmen und
Kabeldurchfiihrungen

FC BaugroRe 1

Baugrofie 2
Funktions-  Feldbus Gerateleistung | Bau- EBOX ABOX
level groRe
Typ Typ

Classic PROFIBUS 0.37 kW MTF11A003-503-P10A-00
0.55 kW MTF11A005-503-P10A-00
0.75 kW 1 MTF11A007-503-P10A-00
1.1 kW MTF11A011-503-P10A-00
1.5 KW MTF11A015-503-P10A-00 MTAT1AS03-5021-00
2.2 kW MTF11A022-503-P10A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-P10A-00
4.0 kKW MTF11A040-503-P10A-00

Device-Net 0.37 kW MTF11A003-503-D10A-00
0.55 kW MTF11A005-503-D10A-00
0.75 kW 1 MTF11A007-503-D10A-00
1.1 kKW MTF11A011-503-D10A-00
1.5 KW MTF11A015-503-D10A-00 MTAT1AS03-8022-00
2.2 kW MTF11A022-503-D10A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-D10A-00
4.0 kKW MTF11A040-503-D10A-00
PROFINET (Cu) 0.37 kW MTF11A003-503-E20A-00

0.55 kW MTF11A005-503-E20A-00
0.75 kW 1 MTF11A007-503-E20A-00
1.1 kKW MTF11A011-503-E20A-00
1.5 kW MTF11A015-503-E20A-00 MTAT1AS03-8023-00
2.2 kW MTF11A022-503-E20A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-E20A-00
4.0 kKW MTF11A040-503-E20A-00
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RVAL 17 moviFIT®
7 Auswahltabellen in Verbindung mit Standard- und Hybrid-ABOX

Funktions- | Feldbus Geriateleistung = Bau- EBOX ABOX
level groBe
Typ Typ
Techno- PROFIBUS 0.37 kW MTF11A003-503-P11A-00
logy 0.55 kW MTF11A005-503-P11A-00
0.75 kW 1 MTF11A007-503-P11A-00
1.1 kKW MTF11A011-503-P11A-00
MTA11A503-S021-00
1.5 KW MTF11A015-503-P11A-00
2.2 kW MTF11A022-503-P11A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-P11A-00
4.0 kW MTF11A040-503-P11A-00
DeviceNet 0.37 kW MTF11A003-503-D11A-00
0.55 kW MTF11A005-503-D11A-00
0.75 kW 1 MTF11A007-503-D11A-00
1.1 kW MTF11A011-503-D11A-00
MTA11A503-S022-00
1.5 KW MTF11A015-503-D11A-00
2.2 kW MTF11A022-503-D11A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-D11A-00
4.0 kW MTF11A040-503-D11A-00
PROFINET (Cu) 0.37 kW MTF11A003-503-E21A-00
0.55 kW MTF11A005-503-E21A-00
0.75 kW 1 MTF11A007-503-E21A-00
1.1 kW MTF11A011-503-E21A-00
MTA11A503-S023-00
1.5 KW MTF11A015-503-E21A-00
2.2 kW MTF11A022-503-E21A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-E21A-00
4.0 kW MTF11A040-503-E21A-00
EtherNet/IP 0.37 kW MTF11A003-503-E31A-00
(Cu)
Modbus TCP 0.55 kW MTF11A005-503-E31A-00
(Cu) 0.75 kW 1 MTF11A007-503-E31A-00
1.1 kKW MTF11A011-503-E31A-00
MTA11A503-S023-00
1.5 kW MTF11A015-503-E31A-00
2.2 kW MTF11A022-503-E31A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-E31A-00
4.0 kW MTF11A040-503-E31A-00
System PROFIBUS 0.37 kW MTF11A003-503-P12A-00
0.55 kW MTF11A005-503-P12A-00
0.75 kW 1 MTF11A007-503-P12A-00
1.1 kW MTF11A011-503-P12A-00
MTA11A503-S021-00
1.5 KW MTF11A015-503-P12A-00
2.2 kW MTF11A022-503-P12A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-P12A-00
4.0 kW MTF11A040-503-P12A-00
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Auswahltabellen in Verbindung mit Standard- und Hybrid-ABOX |7

MOVIFIT®

Funktions- | Feldbus Geriateleistung = Bau- EBOX ABOX
level groBe
Typ Typ
SBus ohne 0.37 kW MTF11A003-503-Z10A-00
Slave 0.55 kKW MTF11A005-503-Z10A-00
0.75 kW 1 MTF11A007-503-Z10A-00
1.1 kW MTF11A011-503-Z10A-00
1.5 kW MTF11A015-503-Z10A-00 MTAT1A503-8021-00
2.2 kW MTF11A022-503-Z10A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-Z10A-00
4.0 kW MTF11A040-503-Z10A-00
Verschraubungen
Verschraubung Typ Bild Inhalt GroRe Sachnummer
EMV-Kabelverschraubung (Messing vernickelt) - 10 Stiick M16 x 1,5 1820478 3
\) ) 10 Stlick | M20 x 1,5 1820 479 1
) 10 Stlick M25 x 1,5 1820 480 5
Optionen
Option integriert in Typ
Wartungschalter ABOX MTA......-....-D01-00
interner Bremswiderstand ABOX MTF11A003... bis MTF11A015...:
IBW1 (Sachnummer 1820 705 7)
ABOX MTF11A003... bis MTF11A040...:
IBW2 (Sachnummer 1820 754 5)
PROFIsafe Erweiterung mit EBOX 1811
\ am 4 x FDI + 2 x FDO
-,
&OF\s’S’
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RVAL 17 moviFIT®
7 Auswahltabellen in Verbindung mit Standard- und Hybrid-ABOX
P| Hz

Externe Bremswiderstidnde

Bremswiderstand MOVIFIT® Typ Sachnummer Schutzgitter
BW200-003/K-1.5 MTF11A003... 08282919 0813152 X
bis
BW200-005/K-1.5 MTE11A015... 08282838 -
BW150-010 0802 285 2 -
BW100-003/K-1.5 MTF11A022... 08282935 0813152 X
bis
BW100-005/K-1.5 MTE11A040... 0 828 286 2 -
BW068-010 08022879 -
BW068-020 0802 286 0 -
Zugeordneter Die aufgefiihrten MOVIFIT®-Kombinationen sind zum Anschluss an SEW-EURODRIVE
Motor DT/DV- und DZ-Motoren bestimmt.

Ein MOVIFIT® zum Anschluss von weiteren SEW-EURODRIVE-Motoren muss wie in
folgendem Beispiel dargestellt bestellt werden:

MOVIFIT®-EBOX MTF11A003-503-E20A-00
| 00 = DT/DV-Motoren
+ DZ-Motoren

01 = DT/DV-Motoren
+ DAS-Motoren
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Auswahltabellen in Verbindung mit Standard- und Hybrid-ABOX |7

MOVIFIT® [FVAL |7

MOVIFIT®-FC in Verbindung mit Standard-ABOX und HygenicP'“S-Ausfiihrung

HINWEISE

» Die Schutzart IP69K wird nur erreicht, wenn die serienmafig gelieferten Kunststoff-
Verschluss-Schrauben durch geeignete IP69K-Verschraubungen ersetzt werden.

1 + Bei SEW-EURODRIVE erhéltliche Verschraubungen finden Sie auf Seite 68.

FC

Frequenzumrichter (HygenicP'Us-

iiiliiim
(—)

i
_Sm—

EBOX

MTF12...-...-00
MOVIFIT®-FC mit integriertem

Ausfiihrung)

1l

Baugrofie 1

Baugrofie 2

ABOX

MTA12...-S02.-...-00
Standard-ABOX mit Klemmen und
Kabeldurchfiihrungen (HygenicP'VS-Ausfiihrung)

Alle Darstellungen von MOVIFIT® in der Hygenicp'“S-Austhrung werden in SEW-EURODRIVE-Druckschriften mit

Schraffur (= Oberflachenbeschichtung) dargestellt

Funktions-
level

Classic

Feldbus Gerateleistung = Bau- EBOX ABOX
grofe
Typ Typ

PROFIBUS . 0.37KW MTE12A003-503-P10A-00

0.55 kW MTF12A005-503-P10A-00

0.75 kW 1 MTF12A007-503-P10A-00

1.1 kW MTE12A011-503-P10A-00

1.5 kW MTF12A015-503-P10A-00 MTAT2A503-8021-00

2.2 kW MTF12A022-503-P10A-00

3.0 kW 2 MTE12A030-503-P10A-00

4.0 kKW MTF12A040-503-P10A-00
DeviceNet 0.37 kW MTF12A003-503-D10A-00

0.55 kW MTF12A005-503-D10A-00

0.75 kW 1 MTF12A007-503-D10A-00

1.1 kW MTF12A011-503-D10A-00

1.5 kW MTF12A015-503-D10A-00 MTAT2A503-5022-00

2.2 kW MTF12A022-503-D10A-00

3.0 kW 2 MTF12A030-503-D10A-00

4.0 kKW MTF12A040-503-D10A-00
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I MOVIFIT®

Auswabhltabellen in Verbindung mit Standard- und Hybrid-ABOX

z
P| Hz
Funktions- | Feldbus Geriteleistung = Bau- EBOX ABOX
level grofe
Typ Typ
Classic PROFINET (Cu) 0.37 kW MTF12A003-503-E20A-00
0.55 kW MTF12A005-503-E20A-00
0.75 kW 1 MTF12A007-503-E20A-00
1.1 KW MTF12A011-503-E20A-00
—_— MTA12A503-S023-00
1.5 kKW MTF12A015-503-E20A-00
2.2 kW MTF12A022-503-E20A-00
3.0 kW 2 MTF12A030-503-E20A-00
4.0 kW MTF12A040-503-E20A-00
Techno- PROFIBUS 0.37 kW MTF12A003-503-P11A-00
logy 0.55 kW MTF12A005-503-P11A-00
0.75 kW 1 MTF12A007-503-P11A-00
1.1 kKW MTF12A011-503-P11A-00
MTA12A503-S021-00
1.5 kKW MTF12A015-503-P11A-00
2.2 kW MTF12A022-503-P11A-00
3.0 kW 2 MTF12A030-503-P11A-00
4.0 kW MTF12A040-503-P11A-00
DeviceNet 0.37 kW MTF12A003-503-D11A-00
0.55 kW MTF12A005-503-D11A-00
0.75 kW 1 MTF12A007-503-D11A-00
1.1 kKW MTF12A011-503-D11A-00
| MTA12A503-S022-00
1.5 kW MTF12A015-503-D11A-00
2.2 kW MTF12A022-503-D11A-00
3.0 kW 2 MTF12A030-503-D11A-00
4.0 kW MTF12A040-503-D11A-00
PROFINET (Cu) 0.37 kW MTF12A003-503-E21A-00
0.55 kW MTF12A005-503-E21A-00
0.75 kW 1 MTF12A007-503-E21A-00
1.1 KW MTF12A011-503-E21A-00
_— MTA12A503-S023-00
1.5 kW MTF12A015-503-E21A-00
2.2 kW MTF12A022-503-E21A-00
3.0 kW 2 MTF12A030-503-E21A-00
4.0 KW MTF12A040-503-E21A-00
EtherNet/IP 0.37 kW MTF12A003-503-E31A-00
(Cu)
Modbus TCP 0.55 kW MTF12A005-503-E31A-00
(cu) 0.75 kW 1 MTF12A007-503-E31A-00
1.1 kKW MTF12A011-503-E31A-00
MTA12A503-S023-00
1.5 kKW MTF12A015-503-E31A-00
2.2 kW MTF12A022-503-E31A-00
3.0 kW 2 MTF12A030-503-E31A-00
4.0 kW MTF12A040-503-E31A-00
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MOVIFIT® (VAL 172 9
Auswahltabellen in Verbindung mit Standard- und Hybrid-ABOX |7

P| Hz
Funktions- | Feldbus Geriteleistung = Bau- EBOX ABOX
level grofe
Typ Typ
System PROFIBUS 0.37 kW MTF12A003-503-P12A-00
0.55 kW MTF12A005-503-P12A-00
0.75 kW 1 MTF12A007-503-P12A-00
1.1 kW MTF12A011-503-P12A-00
e MTA12A503-S021-00
1.5 kW MTF12A015-503-P12A-00
2.2 kW MTF12A022-503-P12A-00
3.0 kW 2 MTF12A030-503-P12A-00
4.0 kW MTF12A040-503-P12A-00
SBus ohne 0.37 kW MTF12A003-503-Z10A-00
Slave 0.55 KW MTF12A005-503-Z10A-00
0.75 kW 1 MTF12A007-503-Z10A-00
1.1 kW MTF12A011-503-Z10A-00
MTA12A503-S021-00
1.5 kW MTF12A015-503-Z10A-00
2.2 kW MTF12A022-503-Z10A-00
3.0 kW 2 MTF12A030-503-Z10A-00
4.0 kW MTF12A040-503-Z10A-00
Optionen
Option integriert in Typ
interner Bremswiderstand ABOX MTF11A003... bis MTF11A015...:
IBW1 (Sachnummer 1820 705 7)
ABOX MTF11A003... bis MTF11A040...:
IBW2 (Sachnummer 1820 754 5)
PROFIsafe Erweiterung mit EBOX 1s11
\ am 4 xFDI+2x FDO
-, @
&
Externe Bremswidersténde
Bremswiderstand MOVIFIT® Typ Sachnummer Schutzgitter
BW200-003/K-1.5 MTF11A003... 08282919 0813152 X
bis
BW200-005/K-1.5 MTE11A015... 0828 283 8 -
BW150-010 0802 285 2 -
BW100-003/K-1.5 MTF11A022... 08282935 0813152 X
bis
BW100-005/K-1.5 MTE11A040... 0 828 286 2 -
BW068-010 0802 2879 -
BW068-020 08022860 -
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VA A% MOVIFIT®
7 Auswahltabellen in Verbindung mit Standard- und Hybrid-ABOX
P| Hz
Verschraubungen
Verschraubung Typ Schutzart | Bild Inhalt GroRe Sachnummer
Edelstahl-Verschluss-Schrauben IP69K 10 Stiick M16 x 1,5 18202233
@ 10 Stiick M20 x 1,5 1820 224 1
u 10 Stiick M25x 1,5 1820 226 8
N——
EMV-Kabelverschraubung IP66 10 Stiick M16 x 1,5 1820 478 3
(Messing vernickelt) \ ) 10 Stick  M20x 1,5 1820 479 1
) 10 Stiick M25x 1,5 1820 480 5
EMV-Kabelverschraubung (Edelstahl) IP69K 10 Stiick M16 x 1,5 1821 636 6
\ ) 10 Stiick M20 x 1,5 1821637 4
) 10 Stiick M25x 1,5 1821 638 2
Zugeordneter Die aufgefiihrten MOVIFIT®-Kombinationen sind zum Anschluss an SEW-EURODRIVE
Motor DT/DV- und DZ-Motoren bestimmt.

Ein MOVIFIT® zum Anschluss von weiteren SEW-EURODRIVE-Motoren muss wie in
folgendem Beispiel dargestellt bestellt werden:

MOVIFIT®-EBOX MTF11A003-503-E20A-00
| 00 = DT/DV-Motoren
+ DZ-Motoren

01 = DT/DV-Motoren
+ DAS-Motoren
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moviFire WAL
Auswahltabellen in Verbindung mit Standard- und Hybrid-ABOX |7

MOVIFIT®-FC in Verbindung mit Hybrid-ABOX MTA...-S42.-...-00

EBOX ABOX

MTF...-...-00
MOVIFIT®-FC mit integriertem
Frequenzumrichter

O

==

MTA...-S42.-...-00
8 B Hybrid-ABOX mit M12 fir 1/Os

CEColeceEE
COOO6
ge@@g?

FC Baugrofe 1

Baugrofie 2
Funktions- | Feldbus Gerateleistung = Bau- EBOX ABOX
level grofe
Typ Typ

Classic  PROFIBUS  037KW MTF11A003-503-P10A-00
0.55 kW MTF11A005-503-P10A-00
0.75 kW 1 MTF11A007-503-P10A-00
1.1 kW MTF11A011-503-P10A-00
1.5 kW MTF11A015-503-P10A-00 MTAT1AS03-5421-00
2.2 kW MTF11A022-503-P10A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-P10A-00
4.0 kKW MTF11A040-503-P10A-00

PROFINET (Cu) 0.37 kW MTF11A003-503-E20A-00

0.55 kW MTE11A005-503-E20A-00
0.75 kW 1 MTF11A007-503-E20A-00
1.1 kW MTF11A011-503-E20A-00
1.5 kKW MTF11A015-503-E20A-00 MTATIAS03-5423-00
2.2 kW MTF11A022-503-E20A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-E20A-00
4.0 kKW MTF11A040-503-E20A-00
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RVAL 17 moviFIT®
7 Auswahltabellen in Verbindung mit Standard- und Hybrid-ABOX

Funktions- | Feldbus Geriteleistung = Bau- EBOX ABOX
level grofe
Typ Typ
Techno- | PROFIBUS 0.37 kW MTF11A003-503-P11A-00
logy 0.55 kW MTF11A005-503-P11A-00
0.75 kW 1 MTF11A007-503-P11A-00
1.1 KW MTF11A011-503-P11A-00
MTA11A503-S421-00
1.5 kW MTF11A015-503-P11A-00
2.2 kW MTF11A022-503-P11A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-P11A-00
4.0 kKW MTF11A040-503-P11A-00
PROFINET (Cu) 0.37 kW MTF11A003-503-E21A-00
0.55 kW MTF11A005-503-E21A-00
0.75 kW 1 MTF11A007-503-E21A-00
1.1 KW MTF11A011-503-E21A-00
MTA11A503-S423-00
1.5 kKW MTF11A015-503-E21A-00
2.2 kW MTF11A022-503-E21A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-E21A-00
4.0 kKW MTF11A040-503-E21A-00
EtherNet/IP 0.37 kW MTF11A003-503-E31A-00
(Cu)
Modbus TCP 0.55 kW MTF11A005-503-E31A-00
(cu) 0.75 kW 1 MTF11A007-503-E31A-00
1.1 kW MTF11A011-503-E31A-00
MTA11A503-S423-00
1.5 kKW MTF11A015-503-E31A-00
2.2 kW MTF11A022-503-E31A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-E31A-00
4.0 kKW MTF11A040-503-E31A-00
System PROFIBUS 0.37 kW MTF11A003-503-P12A-00
0.55 kW MTF11A005-503-P12A-00
0.75 kW 1 MTF11A007-503-P12A-00
1.1 KW MTF11A011-503-P12A-00
MTA11A503-S421-00
1.5 kW MTF11A015-503-P12A-00
2.2 kW MTF11A022-503-P12A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-P12A-00
4.0 kW MTF11A040-503-P12A-00
SBus ohne 0.37 kW MTF11A003-503-Z10A-00
Slave 0.55 kW MTF11A005-503-Z10A-00
0.75 kW 1 MTF11A007-503-Z10A-00
1.1 KW MTF11A011-503-Z10A-00
MTA11A503-S421-00
1.5 kKW MTF11A015-503-Z10A-00
2.2 kW MTF11A022-503-Z10A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-Z10A-00
4.0 kW MTF11A040-503-Z10A-00
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MOVIFIT® (VAL 172 9
Auswahltabellen in Verbindung mit Standard- und Hybrid-ABOX |7

P| Hz
Verschraubungen
Verschraubung Typ Bild Inhalt GroRe Sachnummer
EMV-Kabelverschraubung (Messing vernickelt) 10 Stiick M16 x 1,5 1820478 3
10 Stick M20 x 1,5 1820 479 1
10 Stiick M25 x 1,5 18204805
Optionen
Option integriert in Typ
Wartungschalter ABOX MTA......-....-D01-00
interner Bremswiderstand ABOX MTF11A003... bis MTF11A015...:
IBW1 (Sachnummer 1820 705 7)
ABOX MTF11A003... bis MTF11A040...:
IBW2 (Sachnummer 1820 754 5)
PROFIsafe Erweiterung mit EBOX 1S11
\ am 4 x FDI + 2 x FDO
-, @
&
"’OF\@»’I>
Externe Bremswidersténde
Bremswiderstand MOVIFIT® Typ Sachnummer Schutzgitter
BW200-003/K-1.5 MTF11A003... 08282919 0813152 X
bis
BW200-005/K-1.5 MTE11A015... 08282838 -
BW150-010 0 802 285 2 -
BW100-003/K-1.5 MTF11A022... 0828 293 5 0813152 X
bis
BW100-005/K-1.5 MTE11A040... 0 828 286 2 -
BWO068-010 0802 287 9 -
BW068-020 0802 286 0 -
Zugeordneter Die aufgefuhrten MOVIFIT®-Kombinationen sind zum Anschluss an SEW-EURODRIVE
Motor DT/DV- und DZ-Motoren bestimmt.

Ein MOVIFIT® zum Anschluss von weiteren SEW-EURODRIVE-Motoren muss wie in
folgendem Beispiel dargestellt bestellt werden:

MOVIFIT®-EBOX MTF11A003-503-E20A-00
| 00 = DT/DV-Motoren
+ DZ-Motoren

01 = DT/DV-Motoren
+ DAS-Motoren
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RVAL 17 moviFIT®
7 Auswahltabellen in Verbindung mit Standard- und Hybrid-ABOX
P| Hz

MOVIFIT®-FC in Verbindung mit Hybrid-ABOX MTA...-S52.-...-00

EBOX ABOX

MTF...-...-00
MOVIFIT®-FC mit integriertem
Frequenzumrichter

O

==

MTA...-S52.-...-00
8 B Hybrid-ABOX mit M12 fiir 1/Os und Bus

CE e ce

FC Baugrofe 1
7o -
Baugrofie 2
Funktions- | Feldbus Gerateleistung = Bau- EBOX ABOX
level grofe
Typ Typ
Classic  PROFIBUS  037KW MTF11A003-503-P10A-00
0.55 kW MTF11A005-503-P10A-00
0.75 kW 1 MTF11A007-503-P10A-00
1.1 KW MTF11A011-503-P10A-00
1.5 kW MTF11A015-503-P10A-00 MTAT1AS03-8521-00
2.2 kW MTF11A022-503-P10A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-P10A-00
4.0 kKW MTF11A040-503-P10A-00
DeviceNet 0.37 kW MTF11A003-503-D10A-00
0.55 kW MTF11A005-503-D10A-00
0.75 kW 1 MTF11A007-503-D10A-00
1.1 kKW MTF11A011-503-D10A-00
1.5 KW MTF11A015-503-D10A-00 MTATIAS03-8522-00
2.2 kW MTF11A022-503-D10A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-D10A-00
4.0 kW MTF11A040-503-D10A-00
PROFINET (Cu) 0.37 kW MTF11A003-503-E20A-00
0.55 kW MTF11A005-503-E20A-00
0.75 kW 1 MTF11A007-503-E20A-00
1.1 kW MTF11A011-503-E20A-00
1.5 kKW MTF11A015-503-E20A-00 MTAT1AS03-5523-00
2.2 kW MTF11A022-503-E20A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-E20A-00
4.0 kKW MTF11A040-503-E20A-00

Katalog — Antriebssystem fiir dezentrale Installation




Auswahltabellen in Verbindung mit Standard- und Hybrid-ABOX |7

MOVIFIT® |4

1z

Funktions- | Feldbus Geriteleistung = Bau- EBOX ABOX
level grofe
Typ Typ
Techno- PROFIBUS 0.37 kW MTF11A003-503-P11A-00
logy 0.55 kW MTF11A005-503-P11A-00
0.75 kW 1 MTF11A007-503-P11A-00
1.1 KW MTF11A011-503-P11A-00
MTA11A503-S521-00
1.5 kKW MTF11A015-503-P11A-00
2.2 kW MTF11A022-503-P11A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-P11A-00
4.0 kKW MTF11A040-503-P11A-00
DeviceNet 0.37 kW MTF11A003-503-D11A-00
0.55 kW MTF11A005-503-D11A-00
0.75 kW 1 MTF11A007-503-D11A-00
1.1 kKW MTF11A011-503-D11A-00
MTA11A503-S522-00
1.5 kKW MTF11A015-503-D11A-00
2.2 kW MTF11A022-503-D11A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-D11A-00
4.0 kW MTF11A040-503-D11A-00
PROFINET (Cu) 0.37 kW MTF11A003-503-E21A-00
0.55 kW MTF11A005-503-E21A-00
0.75 kW 1 MTF11A007-503-E21A-00
1.1 kKW MTF11A011-503-E21A-00
MTA11A503-S523-00
1.5 kW MTF11A015-503-E21A-00
2.2 kW MTF11A022-503-E21A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-E21A-00
4.0 kW MTF11A040-503-E21A-00
EtherNet/IP 0.37 kW MTF11A003-503-E31A-00
(Cu)
Modbus TCP 0.55 kW MTF11A005-503-E31A-00
(cu) 0.75 kW 1 MTF11A007-503-E31A-00
1.1 KW MTF11A011-503-E31A-00
MTA11A503-S523-00
1.5 kW MTF11A015-503-E31A-00
2.2 kW MTF11A022-503-E31A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-E31A-00
4.0 KW MTF11A040-503-E31A-00
System PROFIBUS 0.37 kW MTF11A003-503-P12A-00
0.55 kW MTF11A005-503-P12A-00
0.75 kW 1 MTF11A007-503-P12A-00
1.1 kKW MTF11A011-503-P12A-00
MTA11A503-S521-00
1.5 kKW MTF11A015-503-P12A-00
2.2 kW MTF11A022-503-P12A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-P12A-00
4.0 kW MTF11A040-503-P12A-00
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9 KL moviFiTe
7 Auswahltabellen in Verbindung mit Standard- und Hybrid-ABOX
P| Hz
Verschraubungen
Verschraubung Typ Bild Inhalt GroRe Sachnummer
EMV-Kabelverschraubung (Messing vernickelt) 10 Stiick M16 x 1,5 1820478 3

10 Stiick | M20 x 1,5 1820 4791
10 Stiick M25x 1,5 1820 480 5

Optionen
Option integriert in Typ
Wartungschalter ABOX MTA......-....-D01-00
interner Bremswiderstand ABOX MTF11A0083... bis MTF11A015...:
IBW1 (Sachnummer 1820 705 7)
ABOX MTF11A0083... bis MTF11A040...:
IBW2 (Sachnummer 1820 754 5)
PROFIsafe Erweiterung mit EBOX 1S11
\ am 4 x FDI + 2 x FDO
-, @
&
"’OF\@»’I>
Externe Bremswidersténde
Bremswiderstand MOVIFIT® Typ Sachnummer Schutzgitter
BW200-003/K-1.5 MTF11A003... 08282919 0813152 X
bis
BW200-005/K-1.5 MTE11A015... 08282838 -
BW150-010 0 802 285 2 -
BW100-003/K-1.5 MTF11A022... 0828 293 5 0813152 X
bis
BW100-005/K-1.5 MTE11A040... 0 828 286 2 -
BWO068-010 0802 287 9 -
BW068-020 0802 286 0 -
Zugeordneter Die aufgefuhrten MOVIFIT®-Kombinationen sind zum Anschluss an SEW-EURODRIVE
Motor DT/DV- und DZ-Motoren bestimmt.

Ein MOVIFIT® zum Anschluss von weiteren SEW-EURODRIVE-Motoren muss wie in
folgendem Beispiel dargestellt bestellt werden:

MOVIFIT®-EBOX MTF11A003-503-P10A-00
| 00 = DT/DV-Motoren
+ DZ-Motoren

01 = DT/DV-Motoren
+ DAS-Motoren
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MOVIFIT® (VAL 172 )
Auswahltabellen in Verbindung mit Standard- und Hybrid-ABOX |7

MOVIFIT®-FC in Verbindung mit Hybrid-ABOX MTA...-S62.-...-00

EBOX ABOX

MTF...-...-00
MOVIFIT®-FC mit integriertem
Frequenzumrichter

e - MTA...-S62.-...-00
1 | 8 B Hybrid-ABOX mit M12 fir 1/Os und

Push-Pull RJ45

e e

FC Baugrofe 1 % ) 606 COUCE)
CISICICICNE)
70 R S
Baugrofie 2
Funktions- | Feldbus Gerateleistung = Bau- EBOX ABOX
level grofe
| Typ Typ
Classic PROFINET (Cu) 0.37 kW MTF11A003-503-E20A-00
0.55 kW MTF11A005-503-E20A-00
0.75 kW 1 MTF11A007-503-E20A-00
1.1 KW MTF11A011-503-E20A-00
_— MTA11A503-S623-00
1.5 kKW MTF11A015-503-E20A-00
2.2 kW MTF11A022-503-E20A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-E20A-00
4.0 kW MTF11A040-503-E20A-00
Techno- PROFINET (Cu) 0.37 kW MTF11A003-503-E21A-00
logy 0.55 kW MTF11A005-503-E21A-00
0.75 kW 1 MTF11A007-503-E21A-00
1.1 kKW MTF11A011-503-E21A-00
MTA11A503-S623-00
1.5 kKW MTF11A015-503-E21A-00
2.2 kW MTF11A022-503-E21A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-E21A-00
4.0 kW MTF11A040-503-E21A-00
EtherNet/IP 0.37 kW MTF11A003-503-E31A-00
(Cu) T nmRpm |
Modbus TCP 0.55 kW MTF11A005-503-E31A-00
(cu) 0.75 kW 1 MTF11A007-503-E31A-00
1.1 kKW MTF11A011-503-E31A-00
S MTA11A503-S623-00
1.5 kW MTF11A015-503-E31A-00
2.2 kW MTF11A022-503-E31A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-E31A-00
4.0 kW MTF11A040-503-E31A-00
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9 KL moviFiTe
7 Auswahltabellen in Verbindung mit Standard- und Hybrid-ABOX
P| Hz
Verschraubungen
Verschraubung Typ Bild Inhalt GroRe Sachnummer
EMV-Kabelverschraubung (Messing vernickelt) 10 Stiick M16 x 1,5 1820478 3

10 Stiick M20 x 1,5 1820 4791
10 Stiick M25x 1,5 1820 480 5

Optionen
Option integriert in Typ
Wartungschalter ABOX MTA......-....-D01-00
interner Bremswiderstand ABOX MTF11A003... bis MTF11A015...:
IBW1 (Sachnummer 1820 705 7)
ABOX MTF11A003... bis MTF11A040...:
IBW2 (Sachnummer 1820 754 5)
PROFIsafe Erweiterung mit EBOX 1S11
\ am 4 x FDI + 2 x FDO
-, @
&
"’OF\@»’I>
Externe Bremswidersténde
Bremswiderstand MOVIFIT® Typ Sachnummer Schutzgitter
BW200-003/K-1.5 MTF11A003... 08282919 0813152 X
bis
BW200-005/K-1.5 MTE11A015... 08282838 -
BW150-010 0 802 285 2 -
BW100-003/K-1.5 MTF11A022... 0828 293 5 0813152 X
bis
BW100-005/K-1.5 MTE11A040... 0 828 286 2 -
BWO068-010 0802 287 9 -
BW068-020 0802 286 0 -
Zugeordneter Die aufgefuhrten MOVIFIT®-Kombinationen sind zum Anschluss an SEW-EURODRIVE
Motor DT/DV- und DZ-Motoren bestimmt.

Ein MOVIFIT® zum Anschluss von weiteren SEW-EURODRIVE-Motoren muss wie in
folgendem Beispiel dargestellt bestellt werden:

MOVIFIT®-EBOX MTF11A003-503-E20A-00
| 00 = DT/DV-Motoren
+ DZ-Motoren

01 = DT/DV-Motoren
+ DAS-Motoren
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MOVIFIT® (VAL 172 9
Auswahltabellen in Verbindung mit Standard- und Hybrid-ABOX |7

P| Hz
2.15.6 Zuordnung von MOVIFIT®-FC zu SEW-Drehstrommotoren
HINWEISE
» Standardmafig, d.h. wenn das MOVIFIT®-FC im Easy-Mode tber DIP-Schalter pa-
[ ] rametriert wird, kénnen die folgende Motor-/Bremsenkombinationen mit dem ent-
1 sprechenden MOVIFIT®-FC in Betrieb genommen werden (siehe Tabelle unten).

» Durch eine erweiterte Parametrierung im Expert-Mode Uber Feldbus oder Diagno-
seschnittstelle, kdbnnen weitere Motor-/Bremsenkombinationen in Betrieb genom-
men werden. Ausfuhrliche Informationen finden Sie in folgenden Druckschriften:

— Handbuch "MOVIFIT®-Funktionslevel Classic"
— Handbuch "MOVIFIT®-Funktionslevel Technology"

* Im Funktionslevel "System" kdnnen generell nur die Standardkombinationen in Be-
trieb genommen werden (siehe Tabelle unten).

DT/DV-Motoren
Leistung MOVIFIT®-FC Zugeordneter Motor und Standardbremse
Angepasste Kombinationen Kombinationen mit erh6htem
Kurzzeitmoment
A-Schaltung /A-Schaltung A-Schaltung A-Schaltung
Motor Bremse Motor Bremse Motor Bremse Motor Bremse

1) 1) 1) 1)
0,37 kW | MTF11A003-503-....-00 | DT71 D4 BMGO05 | DR63 L4 BRO3 DR63 L4 BRO3 - -
0,55 kW | MTF11A005-503-....-00 DT80 K4 BMG1 DT71 D4 BMG05 | DT71 D4 BMGO05 | DR63 L4 BRO3
0,75 kW | MTF11A007-503-....-00 | DT80 N4 BMG1 DT80 K4 BMG1 DT80 K4 BMG1 DT71 D4 BMG05
1,1 kW | MTF11A011-503-....-00 DT90 S4 BMG2 | DT80 N4 BMG1 DT80 N4 BMG1 DT80 K4 BMG1
1,5kW  MTF11A015-503-....-00 | DT90 L4 BMG2 | DT90 S4 BMG2 DT90 S4 BMG2 DT80 N4 BMG1
2,2kW | MTF11A022-503-....-00 | DV100M4 BMG4 | DT90 L4 BMG2 DT90 L4 BMG2 DT90 S4 BMG2
3,0 kW | MTF11A030-503-....-00 A DV100L4 BMG4 | DV100M4 | BMG4 DV100M4 | BMG4 DT90 L4 BMG2
4,0 kW | MTF11A040-503-....-00 A DV112M4 BMG8 | DV100L4 | BMG4 DV100L4 BMG4 DV100M4 | BMG4

1) Maogliche Bremsspannungen 110V, 230V, 400V

DAS-Motoren

Leistung MOVIFIT®-FC Zugeordneter Motor und Standardbremse
Angepasste Kombinationen Kombinationen mit erh6htem
Kurzzeitmoment
A-Schaltung /A-Schaltung A-Schaltung /A-Schaltung
Motor Bre1r;15e Motor Bre1r;15e Motor Bre1r;1$e Motor Bremse

0,37 kW | MTF11A003-503-....-01  DAS80N4 BR1 DAS80K4 | BR1 DAS80K4 | BR1 - -
0,55 kW | MTF11A005-503-....-01 | DAS90S4 BR2 DAS80N4 | BR1 DAS80N4 | BR1 DAS80K4 | BR1
0,75 kW | MTF11A007-503-....-01  DAS90L4 BR2 DAS90S4 | BR2 DAS90S4 | BR2 DAS80N4 | BR1
1,1kW | MTF11A011-503-....-01 | DAS100M4 | BR2 DAS90L4 BR2 DAS90L4 | BR2 DAS90S4 | BR2
1,5kW | MTF11A015-503-....-01 | DAS100L4 | BR2 DAS100M4 | BR2 DAS100M4 | BR2 DAS90L4 BR2
2,2kW | MTF11A022-503-....-01 | — - DAS100L4 | BR2 DAS100L4 | BR2 DAS100M4 | BR2
3,0kW | MTF11A030-503-....-01 | — - - - - - DAS100L4 | BR2

4,0 kW | MTF11A040-503-....-01 | — - - - - - - -

1) Maogliche Bremsspannungen BR1: 230V, BR2: 230 V und 400V
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RVAL 17 moviFIT®
7 Auswahltabellen in Verbindung mit Standard- und Hybrid-ABOX

P| Hz

2.15.7 Hybridkabel zur Verbindung von MOVIFIT®-FC und Motoren

MOVIFIT®-FC Hybridkabel Liange Kabel-Typ | Antrieb

ABOX

MTA...-S02.-...-00 | Sachnummer DT71-90 (Stern): 0819 967 1 variabel A Motor mit Steckverbinder ISU4
Sachnummer DT71-90 (Dreieck): 0819 969 8

MTA...-S42.-...-00 | Sachnummer DV100 (Stern): 0819970 1 N

Sachnummer DV100 (Dreieck): 0819874 8
MTA...-S52.-...-00

MTA...-S62.-...-00 % //:@E;j

Sachnummer: 0819 972 8 variabel A *  Motor mit Steckverbinder
ASB4
. *  Motor mit Steckverbinder
i ASB8
g0
= N\
Sachnummer: 0819 875 6 variabel A *  Motor mit Steckverbinder
AMB4
*  Motor mit Steckverbinder
: AMB8
Sachnummer: 0819 973 6 variabel A Motor mit Steckverbinder APG4

Sachnummer: 0819 975 2 variabel A Motor mit Kabelverschraubungen

%:::% 8%

_______ =_ I\
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MOVIFIT® (VAL 172 9
Auswahltabellen in Verbindung mit Standard- und Hybrid-ABOX |7

P| Hz
MOVIFIT®-FC Hybridkabelgebinde Kabellange Kabel-Typ | Antrieb
ABOX
MTA...-S02.-...-00 A Sachnummer: 0 818 736 3 (Hybridkabelgebinde) 30 m A *  Motor mit Kabel-
verschraubungen
MTA...-S42.-...-00 * ASEPTIC Motor DAS
MTA...-S52.-...-00
D ©
MTA...-S62.-...-00
_______ I\
Sachnummer: 0 818 739 8 (Hybridkabelgebinde) 100 m A *  Motor mit Kabel-
verschraubungen

* ASEPTIC Motor DAS

%,
AAAAAAA N

Sachnummer: 1172 378 5 (Kabelgebinde) 30 m - Externer Bremswiderstand

s
maximale Kabellange zwischen
MOVIFIT® und externem
Bremswiderstand: 15 m
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o [HAL woviFiTe
7 Auswahltabellen in Verbindung mit Han-Modular®-ABOX
P| Hz

2.16 Auswahltabellen in Verbindung mit Han-Modular®-ABOX

2.16.1 Lieferbare Kombinationen MOVIFIT®-MC
MOVIFIT®-MC in Verbindung mit Han-Modular®-ABOX MTA...-H11.-...-00

EBOX ABOX
MTM...-...-00 MTA...-H11.-...-00
MOVIFIT®-MC zur Ansteuerung von bis zu3 | Han-Modular®-ABOX mit M12 fiir /Os und Bus
MOVIMOT®-Antrieben sowie Industriesteckverbindern
MC
Funktionslevel Feldbus EBOX ABOX
Typ Typ

Classic PROFIBUS MTM11A000-P10A-00 MTA11A503-H111-M01-00

DeviceNet MTM11A000-D10A-00 MTA11A503-H112-M01-00
Technology PROFIBUS MTM11A000-P11A-00 MTA11A503-H111-M01-00

DeviceNet MTM11A000-D11A-00 MTA11A503-H112-M01-00
System PROFIBUS MTM11A000-P12A-00 MTA11A503-H111-M01-00

Option
Option integriert in Typ
PROFIsafe Erweiterung mit EBOX 1s11

\ am 4 x FDI + 2 x FDO

-, @
[N

80 Katalog — Antriebssystem fiir dezentrale Installation




MOVIFIT® |[EVAL 7 2
Auswabhltabellen in Verbindung mit Han-Modular®-ABOX |7

P| Hz
MOVIFIT®-MC in Verbindung mit Han-Modular®-ABOX MTA...-H21.-...-00
EBOX ABOX
MTM...-...-00 MTA...-H21.-...-00
MOVIFIT®-MC zur Ansteuerung von bis zu 3 | Han-Modular®-ABOX mit M12 fiir l/Os, Push-Pull
MOVIMOT®-Antrieben RJ45 und Industriesteckverbindern
o g
MC TT TaERN
| 11
Funktionslevel Feldbus EBOX ABOX
Typ Typ
Classic PROFINET (Cu) MTM11A000-E20A-00 MTA11A503-H213-M01-00
Technology PROFINET (Cu) MTM11A000-E21A-00 MTA11A503-H213-M01-00
EtherNet/IP (Cu) MTM11A000-E31A-00 MTA11A503-H213-M01-00
Modbus TCP (CU)
Option
‘ Option integriert in Typ
PROFIsafe Erweiterung mit EBOX S11
\ am 4 x FDI + 2 x FDO
) @
"’OF\@,">
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RVAL 17 MOVIFIT®
7 Auswahltabellen in Verbindung mit Han-Modular®-ABOX
P| Hz

2.16.2 Hybridkabel zur Verbindung MOVIFIT®-MC und MOVIMOT®

MOVIFIT®-MC Hybridkabel Lange Kabel- | Antrieb
typ
ABOX
MTA...-H21.-...-00 Sachnummer: 1810 050 3 variabel B MOVIMOT® mit
Steckverbinder AMAG
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Auswabhltabellen in Verbindung mit Han-Modular®-ABOX |7

MOVIFIT® eV

2.16.3 Lieferbare Kombinationen MOVIFIT®-SC
MOVIFIT®-SC in Verbindung mit Han-Modular®-ABOX MTA...-H12.-...-00

EBOX

MOVIFIT®-sC
mit integriertem Motorschalter

ABOX

MTA...-H12.-...-00
Han-Modular®-ABOX mit M12 fiir I/Os und Bus

sowie Industriesteckverbindern

Funktionslevel = Feldbus Geriateleistung

EBOX
Typ

ABOX
Typ

Classic PROFIBUS 1.5 kW

MTS11A015-503-P10A-00

\40m~

MTS11A040-503-P10A-00

MTA11A503-H121-D01-00

DeviceNet @ 1.5 kW

MTS11A015-503-D10A-00

\4nkw

MTS11A040-503-D10A-00

Technology PROFIBUS 1.5 kW

MTS11A015-503-P11A-00

\4nkw

MTS11A040-503-P11A-00

MTA11A503-H122-D01-00

MTA11A503-H121-D01-00

DeviceNet | 1.5 kW

MTS11A015-503-D11A-00

\40m~

MTS11A040-503-D11A-00

MTA11A503-H122-D01-00

System PROFIBUS 1.5 kW

MTS11A015-503-P12A-00

\4nkw

MTS11A015-503-P12A-00

Katalog — Antriebssystem fiir dezentrale Installation

MTA11A503-H121-D01-00




84

MOVIFIT®

Auswahltabellen in Verbindung mit Han-Modular®-ABOX

MOVIFIT®-SC in Verbindung mit Han-Modular®-ABOX MTA...-H22.-...-00

EBOX ABOX
MTS...-...-00 MTA...-H22.-...-00
MOVIFIT®-SC Han-Modular®-ABOX mit M12 fiir I/Os, Push-Pull
mit integriertem Motorschalter

RJ45 und Industriesteckverbindern

Funktionslevel = Feldbus Geriateleistung | EBOX ABOX
Typ Typ
Classic PROFINET (Cu) 1.5kW MTS11A015-503-E20A-00
MTA11A503-H223-D01-00
4.0 kW MTS11A040-503-E20A-00
Technology PROFINET (Cu) 1.5 kW MTS11A015-503-E21A-00
MTA11A503-H223-D01-00
4.0 kW MTS11A040-503-E21A-00
EtherNet/IP 1.5 kW MTS11A015-503-E31A-00
(Cu) " -D01-
Modbus TCP 4.0 kW MTS11A040-503-E31A-00 MTA11A503-H223-D01-00
(cu)
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MOVIFIT® [RVAL 72 )
Auswahltabellen in Verbindung mit Han-Modular®-ABOX

z
P| Hz
2.16.4 Hybridkabel zur Verbindung MOVIFIT®-SC und Motoren
MOVIFIT®-sC Hybridkabel Lange Kabel-Typ | Antrieb
ABOX
MTA...-H12.-...-00 Sachnummer1810 096 1 variabel A *  Motor mit Steckverbinder
ASB4
MTA...-H22.-...-00 *  Motor mit Steckverbinder
ASB8
R—
O=SY="="]
SV N\
Sachnummer 1810 098 8 variabel A *  Motor mit Steckverbinder
AMB4
*  Motor mit Steckverbinder
AMB8

Sachnummer 1810 099 6 variabel A Motor mit Steckverbinder APG4
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AL T moviFiTe
7 Auswahltabellen in Verbindung mit Han-Modular®-ABOX
P| Hz

2.16.5 Lieferbare Kombinationen MOVIFIT®-FC
MOVIFIT®-FC in Verbindung mit Han-Modular®-ABOX MTA...-H12.-...-00

EBOX ABOX
MTF...-...-00 MTA...-H12.-...-00
MOVIFIT®-FC mit integriertem Han-Modular®-ABOX mit M12 fiir I/Os und Bus
Frequenzumrichter sowie Industriesteckverbindern

FC
BaugrofRe 2
Funktions- | Feldbus Gerateleistung = Bau- EBOX ABOX
level groRe
Typ Typ
Classic  PROFIBUS 0.37 kW MTF11A003-503-P10A-00
0.55 KW MTE11A005-503-P10A-00
0.75 kW 1 MTF11A007-503-P10A-00
1.1 kW MTF11A011-503-P10A-00
1.5 KW MTF11A015-503-P10A-00 MTATIAS03-H121-D01-00
2.2 kW MTF11A022-503-P10A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-P10A-00
4.0 KW MTE11A040-503-P10A-00
Device-Net 0.37 kKW MTF11A003-503-D10A-00
0.55 KW MTF11A005-503-D10A-00
0.75 kW 1 MTE11A007-503-D10A-00
1.1 kW MTF11A011-503-D10A-00
1.5 kKW MTF11A015-503-D10A-00 MTATIAS03-H122-D01-00
2.2 kW MTF11A022-503-D10A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-D10A-00
4.0 KW MTF11A040-503-D10A-00
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MOVIFIT® [KVA A
Auswahltabellen in Verbindung mit Han-Modular®-ABOX |7
P| Hz
Funktions- | Feldbus Gerateleistung | Bau- EBOX ABOX
level grofe
Typ Typ
Techno- | PROFIBUS 0.37 kW MTF11A003-503-P11A-00
logy 0.55 KW MTF11A005-503-P11A-00
0.75 kW 1 MTF11A007-503-P11A-00
1.1 kKW MTF11A011-503-P11A-00
1.5 kW MTF11A015-503-P11A-00 MTATTAS03-H121-D01-00
2.2 kW MTF11A022-503-P11A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-P11A-00
4.0 kKW MTF11A040-503-P11A-00
DeviceNet 0.37 kW MTF11A003-503-D11A-00
0.55 kW MTF11A005-503-D11A-00
0.75 kW 1 MTF11A007-503-D11A-00
1.1 kKW MTF11A011-503-D11A-00
1.5 KW MTF11A015-503-D11A-00 MTATTAS03-122-D01-00
2.2 kW MTF11A022-503-D11A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-D11A-00
4.0 kKW MTF11A040-503-D11A-00
System  PROFIBUS 0.37 kW MTF11A003-503-P12A-00
0.55 kW MTF11A005-503-P12A-00
0.75 kW 1 MTF11A007-503-P12A-00
1.1 kW MTF11A011-503-P12A-00
1.5 kKW MTF11A015-503-P12A-00 MTATIAS03-H121-D01-00
2.2 kW MTF11A022-503-P12A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-P12A-00
4.0 kKW MTF11A040-503-P12A-00

Optionen
Option integriert in Typ
interner Bremswiderstand ABOX MTF11A0083... bis MTF11A040...:
IBW2 (Sachnummer 1820 754 5)
PROFIsafe Erweiterung mit EBOX 1s11

\ am 4 x FDI + 2

-, @
&
&O F‘s‘b

x FDO
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RVAL 17 MOVIFIT®
7 Auswahltabellen in Verbindung mit Han-Modular®-ABOX
P| Hz

Externe Bremswiderstidnde

Bremswiderstand MOVIFIT® Typ Sachnummer Schutzgitter
BW200-003/K-1.5 MTF11A003... 08282919 0813152 X
bis
BW200-005/K-1.5 MTE11A015... 08282838 -
BW150-010 0802 285 2 -
BW100-003/K-1.5 MTF11A022... 08282935 0813152 X
bis
BW100-005/K-1.5 MTE11A040... 0 828 286 2 -
BW068-010 08022879 -
BW068-020 0802 286 0 -
Zugeordneter Die aufgefiihrten MOVIFIT®-Kombinationen sind zum Anschluss an SEW-EURODRIVE
Motor DT/DV- und DZ-Motoren bestimmt.

Ein MOVIFIT® zum Anschluss von weiteren SEW-EURODRIVE-Motoren muss wie in
folgendem Beispiel dargestellt bestellt werden:

MOVIFIT®-EBOX MTF11A003-503-P10A-00
| 00 = DT/DV-Motoren
+ DZ-Motoren

01 = DT/DV-Motoren
+ DAS-Motoren
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MOVIFIT® |[EVAL 7 2
Auswabhltabellen in Verbindung mit Han-Modular®-ABOX |7

P| Hz
MOVIFIT®-FC in Verbindung mit Han-Modular®-ABOX MTA...-H22.-...-00
EBOX ABOX
MTF...-...-00 MTA...-H22.-...-00
MOVIFIT®-FC mit integriertem Han-Modular®-ABOX mit M12 fiir 1/0s, Push-Pull
Frequenzumrichter RJ45 und Industriesteckverbindern
R ° PR
L L) 8 8
FC BaugroRe 1
Baugrofie 2
Funktions- | Feldbus Geriteleistung | Bau- EBOX ABOX
level grofe
| Typ Typ
Classic PROFINET (Cu) 0.37 kW MTF11A003-503-E20A-00
0.55 kW MTF11A005-503-E20A-00
0.75 kW 1 MTF11A007-503-E20A-00
1.1 kW MTF11A011-503-E20A-00
_ MTA11A503-H223-D01-00
1.5 kW MTF11A015-503-E20A-00
2.2 kW MTF11A022-503-E20A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-E20A-00
4.0 kKW MTF11A040-503-E20A-00
Techno- PROFINET (Cu) 0.37 kW MTF11A003-503-E21A-00
logy 0.55 kW MTF11A005-503-E21A-00
0.75 kW 1 MTF11A007-503-E21A-00
1.1 kW MTF11A011-503-E21A-00
MTA11A503-H223-D01-00
1.5 kW MTF11A015-503-E21A-00
2.2 KW MTF11A022-503-E21A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-E21A-00
4.0 kKW MTF11A040-503-E21A-00
EtherNet/IP 0.37 kW MTF11A003-503-E31A-00
(Cu)
Modbus TCP 0.55 kW MTF11A005-503-E31A-00
(Cy) 0.75 kW 1 MTF11A007-503-E31A-00
1.1 kW MTF11A011-503-E31A-00
E — MTA11A503-H223-D01-00
1.5 kW MTF11A015-503-E31A-00
2.2 kW MTF11A022-503-E31A-00
3.0 kW 2 MTF11A030-503-E31A-00
4.0 kW MTF11A040-503-E31A-00
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-
VA A% MOVIFIT®
7 Auswahltabellen in Verbindung mit Han-Modular®-ABOX
P| Hz
Optionen
Option integriert in Typ
interner Bremswiderstand ABOX MTF11A003... bis MTF11A040...:
/BW2 (Sachnummer 1820 754 5)
PROFIsafe Erweiterung mit EBOX 1811
\ am 4 x FDI + 2 x FDO
-, @
[N
&Op\s'b
Externe Bremswidersténde
Bremswiderstand MOVIFIT® Typ Sachnummer Schutzgitter
BW200-003/K-1.5 MTF11A003... 08282919 0813152 X
bis
BW200-005/K-1.5 MTE11A015... 0 828 283 8 -
BW150-010 0802 285 2 -
BW100-003/K-1.5 MTF11A022... 08282935 0813152 X
bis
BW100-005/K-1.5 MTE11A040... 0 828 286 2 -
BW068-010 08022879 -
BW068-020 0802286 0 -
Zugeordneter Die aufgefiihrten MOVIFIT®-Kombinationen sind zum Anschluss an SEW-EURODRIVE
Motor DT/DV- und DZ-Motoren bestimmt.

Ein MOVIFIT® zum Anschluss von weiteren SEW-EURODRIVE-Motoren muss wie in
folgendem Beispiel dargestellt bestellt werden:

MOVIFIT®-EBOX MTF11A003-503-E20A-00
| 00 = DT/DV-Motoren
+ DZ-Motoren

01 = DT/DV-Motoren
+ DAS-Motoren
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MOVIFIT® [RVAL 72 )
Auswahltabellen in Verbindung mit Han-Modular®-ABOX

z
P| Hz
2.16.6 Zuordnung von MOVIFIT®-FC zu SEW-Drehstrommotoren
HINWEISE
» Standardmafig, d.h. wenn das MOVIFIT®-FC im Easy-Mode tber DIP-Schalter pa-
[ ] rametriert wird, kénnen die folgende Motor-/Bremsenkombinationen mit dem ent-
1 sprechenden MOVIFIT®-FC in Betrieb genommen werden (siehe Tabelle unten).

» Durch eine erweiterte Parametrierung im Expert-Mode Uber Feldbus oder Diagno-
seschnittstelle, kdbnnen weitere Motor-/Bremsenkombinationen in Betrieb genom-
men werden. Ausfuhrliche Informationen finden Sie in folgenden Druckschriften:

— Handbuch "MOVIFIT®-Funktionslevel Classic"
— Handbuch "MOVIFIT®-Funktionslevel Technology"

* Im Funktionslevel "System" kdnnen generell nur die Standardkombinationen in Be-
trieb genommen werden (siehe Tabelle unten).

DT/DV-Motoren
Leistung MOVIFIT®-FC Zugeordneter Motor und Standardbremse
Angepasste Kombinationen Kombinationen mit erh6htem
Kurzzeitmoment
A-Schaltung /A-Schaltung A-Schaltung A-Schaltung
Motor Bremse Motor Bremse Motor Bremse Motor Bremse

1) 1) 1) 1)
0,37 kW | MTF11A003-503-....-00 | DT71 D4 BMGO05 | DR63 L4 BRO3 DR63 L4 BRO3 - -
0,55 kW | MTF11A005-503-....-00 DT80 K4 BMG1 DT71 D4 BMG05 | DT71 D4 BMGO05 | DR63 L4 BRO3
0,75 kW | MTF11A007-503-....-00 | DT80 N4 BMG1 DT80 K4 BMG1 DT80 K4 BMG1 DT71 D4 BMG05
1,1 kW | MTF11A011-503-....-00 DT90 S4 BMG2 | DT80 N4 BMG1 DT80 N4 BMG1 DT80 K4 BMG1
1,5kW  MTF11A015-503-....-00 | DT90 L4 BMG2 | DT90 S4 BMG2 DT90 S4 BMG2 DT80 N4 BMG1
2,2kW | MTF11A022-503-....-00 | DV100M4 BMG4 | DT90 L4 BMG2 DT90 L4 BMG2 DT90 S4 BMG2
3,0 kW | MTF11A030-503-....-00 A DV100L4 BMG4 | DV100M4 | BMG4 DV100M4 | BMG4 DT90 L4 BMG2
4,0 kW | MTF11A040-503-....-00 A DV112M4 BMG8 | DV100L4 | BMG4 DV100L4 BMG4 DV100M4 | BMG4

1) Maogliche Bremsspannungen 110V, 230V, 400V

DAS-Motoren

Leistung MOVIFIT®-FC Zugeordneter Motor und Standardbremse
Angepasste Kombinationen Kombinationen mit erh6htem
Kurzzeitmoment
A-Schaltung /A-Schaltung A-Schaltung /A-Schaltung
Motor Bre1r;15e Motor Bre1r;15e Motor Bre1r;1$e Motor Bremse

0,37 kW | MTF11A003-503-....-01  DAS80N4 BR1 DAS80K4 | BR1 DAS80K4 | BR1 - -
0,55 kW | MTF11A005-503-....-01 | DAS90S4 BR2 DAS80N4 | BR1 DAS80N4 | BR1 DAS80K4 | BR1
0,75 kW | MTF11A007-503-....-01  DAS90L4 BR2 DAS90S4 | BR2 DAS90S4 | BR2 DAS80N4 | BR1
1,1kW | MTF11A011-503-....-01 | DAS100M4 | BR2 DAS90L4 BR2 DAS90L4 | BR2 DAS90S4 | BR2
1,5kW | MTF11A015-503-....-01 | DAS100L4 | BR2 DAS100M4 | BR2 DAS100M4 | BR2 DAS90L4 BR2
2,2kW | MTF11A022-503-....-01 | — - DAS100L4 | BR2 DAS100L4 | BR2 DAS100M4 | BR2
3,0kW | MTF11A030-503-....-01 | — - - - - - DAS100L4 | BR2

4,0 kW | MTF11A040-503-....-01 | — - - - - - - -

1) Maogliche Bremsspannungen BR1: 230V, BR2: 230 V und 400V
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P| Hz

MOVIFIT®

Auswahltabellen in Verbindung mit Han-Modular®-ABOX

2.16.7 Hybridkabel zur Verbindung MOVIFIT®-FC und Motoren

MOVIFIT®-FC Hybridkabel Lange Kabel-Typ | Antrieb
ABOX
MTA...-H12.-...-00 Sachnummer1810 096 1 variabel A *  Motor mit Steckverbinder
ASB4
MTA...-H22.-...-00 *  Motor mit Steckverbinder
ASB8
R—
O=SY="="]
SV N\
Sachnummer 1810 098 8 variabel A *  Motor mit Steckverbinder
AMB4
*  Motor mit Steckverbinder
AMB8
Sachnummer 1810 099 6 variabel A Motor mit Steckverbinder APG4
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MOVIFIT® [RVAL 72 9
Zulassige Ausfiuhrungen mit funktionaler Sicherheit |7

2.17 Zulédssige Ausfiihrungen mit funktionaler Sicherheit

2.17.1 MOVIFIT®-MC
Es sind nur die folgenden Gerate fir Anwendungen mit sicherheitsgerichteter Abschal-
tung des Antriebs nach Stopp-Kategorie 0 oder 1 gemafy EN 60204-1 und fehlersiche-
rem Schutz gegen Wiederanlauf nach EN 1037 und Erfullung der Sicherheitskategorie
3 gemal EN 954-1 sowie Performance-Level d gemal EN ISO 13849-1 zulassig.

MOVIFIT®-MC

EBOX | MTM1.A000-P1.A-00
MTM1.A000-E..A-00
MTM1.A000-D1.A-00

ABOX | Standard-ABOX Hybrid-ABOX Han-Modular®-ABOX
MTA1.A-503-S011-M01-00 MTA11A-503-S411-M01-00 MTA11A-503-H111-M01-00
MTA1.A-503-S012-M01-00 MTA11A-503-S413-M01-00 MTA11A-503-H213-M01-00
MTA1.A-503-S013-M01-00 MTA11A-503-S511-M01-00 MTA11A-503-H112-M01-00

MTA11A-503-S512-M01-00

MTA11A-503-S513-M01-00

MTA11A-503-S613-M01-00

HINWEIS

Achtung: Die Zertifizierung gilt nur fir die sicherheitsgerichtete Abschaltung
° MOVIFIT®-MC in Verbindung mit dem sicherheitsgerichteten Antriebssystem MM..C-
1 503-00 und dessen Auflagen.

2.17.2 MOVIFIT®-FC
Es sind nur die folgenden Gerate fliir Anwendungen mit sicherheitsgerichteter Abschal-
tung des Antriebs nach Stopp-Kategorie 0 oder 1 gemafy EN 60204-1 und fehlersiche-
rem Schutz gegen Wiederanlauf nach EN 1037 und Erfiillung der Sicherheitskategorie
3 gemal EN 954-1 sowie Performance-Level d gemal EN ISO 13849-1 zulassig.

MOVIFIT®-FC

EBOX | MOVIFIT®-FC fiir DT/DV-Motoren
MTF1.A...-503-P1.A-00
MTF1.A...-503-E..A-00
MTF1.A...-503-D1.A-00

MOVIFIT®-FC fiir DAS-Motoren
MTF1.A...-503-P1.A-01
MTF1.A...-503-E..A-01
MTF1.A...-503-D1.A-01

ABOX | Standard-ABOX Hybrid-ABOX Han-Modular®-ABOX
MTA1.A-503-S021-...-00 MTA11A-503-S421-...-00 MTA11A-503-H121-D01-00
MTA1.A-503-S023-...-00 MTA11A-503-S423-...-00 MTA11A-503-H223-D01-00
MTA1.A-503-S022-...-00 MTA11A-503-S521-...-00 MTA11A-503-H122-D01-00

MTA11A-503-S522-...-00
MTA11A-503-S523-...-00
MTA11A-503-S623-...-00
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MOVIFIT®
Zulassige Ausfuhrungen mit PROFIsafe-Option S11

2.18 Zulédssige Ausfiihrungen mit PROFIsafe-Option S11

Die PROFIsafe-Option S11 ist fir sicherheitsgerichtete Anwendungen bis SIL3 geman
EN 61508, Sicherheitskategorie 4 gemal EN 954-1 sowie Performance-Level e geman
EN ISO 13849-1 zulassig.

1

HINWEIS

Achtung: Die Zertifizierung gilt nur fir die sicherheitsgerichtete PROFIsafe-Option S11.
Die damit realisierbare sicherheitsgerichtete Antriebsfunktion ist abhéngig von dem je-
weiligen MOVIFIT®-Grundgerét.

2.18.1 MOVIFIT®-MC mit PROFIsafe-Option S11

\ am

-, @
A

MOVIFIT® MC mit PROFlsafe-Option S11

EBOX

MTM1.A000-P1.A-00/S11
MTM1.A000-E2.A-00/S11

ABOX

Standard-ABOX
MTA1.A-503-S011-M01-00
MTA1.A-503-S013-M01-00

Hybrid-ABOX

MTA11A-503-S411-M01-00
MTA11A-503-S413-M01-00
MTA11A-503-S511-M01-00
MTA11A-503-S513-M01-00
MTA11A-503-S613-M01-00

Han-Modular®-ABOX
MTA11A-503-H111-M01-00
MTA11A-503-H213-M01-00

2.18.2 MOVIFIT®-FC mit PROFlsafe-Option S11

\ am

-, @
&
'pOF\eP

MOVIFIT® FC mit PROFIsafe-Option S11

EBOX

MOVIFIT®-FC fiir DT/DV-Motoren

MTF1.A...-503-P1.A-00/S11
MTF1.A...-503-E2.A-00/S11

MOVIFIT®-FC fiir DAS-Motoren

MTF1.A...-503-P1.A-01/S11
MTF1.A...-503-E2.A-01/S11

ABOX

Standard-ABOX
MTA1.A-503-S021-...-00
MTA1.A-503-S023-...-00

Hybrid-ABOX

MTA11A-503-S421-...-00
MTA11A-503-S423-...-00
MTA11A-503-S521-...-00
MTA11A-503-S523-...-00
MTA11A-503-S623-...-00

Han-Modular®-ABOX
MTA11A-503-H121-D01-00
MTA11A-503-H223-D01-00
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2.19 MaRBbilder

2.19.1 In Verbindung mit Standard- und Hybrid-ABOX (S01, S02, S41, S42, S51, $52, S61, S62)
BaugréBe 1 (MOVIFIT®-MC, MOVIFIT®-SC und MOVIFIT®-FC 0,37 bis 1,5 kW)
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Pl Iz

BaugréBe 2 (MOVIFIT®-FC 2,2 bis 4 kW)
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2.19.2 In Verbindung mit Han-Modular®-ABOX (H11, H12, H21, H22)
BaugréBe 1 (MOVIFIT®-MC, MOVIFIT®-SC und MOVIFIT® FC 0,37 bis 1,5 kW)

: o =
: U@g iE
0000 Q@ O
OXOXOX@) ©
OXOXOXE®) ©
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8 188.8
2

334.4

61062AXX
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VA A% MOVIFIT®

7 Malbilder
P| Hz

BaugréBe 2 (MOVIFIT®-FC 2,2 bis 4 kW)

357.5

min.100

334.4

317.3
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