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Informagoes gerais
Estrutura das informagdes de segurancga

Informagdes gerais
1.1  Estrutura das informagées de seguranca

Pictograma

>

As informagdes de seguranca destas instrugbes de operagdo estdo estruturadas da
seguinte forma:

A PALAVRA DO SINAL!

Tipo e fonte do perigo.
Possiveis consequéncias se ndo observado.
* Medida(s) a tomar para prevenir o perigo.

>

Perigo geral

>

Perigo especifico,
por ex., choque eléctrico

Pictograma Palavra do Significado Consequéncias
sinal se nao observado
Exemplo: A PERIGO! Perigo eminente Morte ou ferimentos graves

AVISO! Situagdo eventualmente perigosa | Morte ou ferimentos graves

A CUIDADO! Situacdo eventualmente perigosa | Ferimentos ligeiros

STOP! Eventual danificagdo do material = Danos no sistema de accionamento ou no
meio envolvente

1

NOTA Observagao ou conselho util.
Facilita 0 manuseamento do
sistema de accionamento.

1.2  Direito a reclamagao em caso de defeitos

Para um funcionamento sem problemas e para manter o direito a garantia, € necessario
considerar sempre as informagdes contidas na documentacao do sistema MOVIFIT®.
Por isso, leia atentamente as instrugdes de operagao antes de trabalhar com a unidade!

Garanta que as instrugbes de operagao estejam sempre em estado bem legivel e aces-
siveis as pessoas responsaveis pelo sistema e pela operagédo, bem como as pessoas
que trabalham com a unidade.

1.3 Exclusao da responsabilidade

Manual de Instrugbes —

A observagao da documentagao do sistema MOVIFIT® ¢ pré-requisito para um funcio-
namento seguro do MOVIFIT® e para que possam ser obtidas as caracteristicas do pro-
duto e o rendimento especificado. A SEW-EURODRIVE n&o assume qualquer respon-
sabilidade por ferimentos pessoais ou danos materiais resultantes em consequéncia da
ndo observacao e seguimento das informagdes contidas nas instru¢cdes de operagao.
Nestes casos, € excluida qualquer responsabilidade por defeitos.
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1.4

1.5

1.6

1.7

Informacgoes gerais
Documentos aplicaveis

Documentos aplicaveis

» Este manual de instrugdes nao substitui as instrugdes de operagao detalhadas.

* A unidade s6 deve ser instalada e colocada em funcionamento por pessoal qualifi-
cado com formacgédo adequada e sob observagéo e cumprimento dos regulamentos
sobre a prevencdo de acidentes em vigor e das informacdes apresentadas nas
Instrucdes de Operagdo do MOVIFIT®-MC, MOVIFIT®-SC ou MOVIFIT®-FC (em
fungéo da versdo do MOVIFIT® instalada)!

Informagébes gerais de seguranga sobre sistemas de bus

Este sistema de comunicacdo permite-lhe ajustar com precisdo o conversor de fre-
quéncia MOVIMOT® e MOVIFIT® e o arrancador de motor MOVIFIT® a sua aplicagéo
especifica. Como em todos os sistemas de bus, existe o perigo de uma alteragédo
externa nao visivel dos paradmetros (relacionados com o conversor de frequéncia) e,
com isto, uma alteragdo do comportamento do conversor de frequéncia/arrancador de
motor. Tal pode resultar num comportamento inesperado do sistema (n&o incontro-
lado).

Funcgébes de segurancga

As unidades MOVIFIT® n3o devem ser usadas em fungbes de seguranga, a ndo ser
que estas estejam devidamente descritas e expressamente autorizadas.

Em aplicagbes de seguranga, observe e siga as informagdes apresentadas na seguinte
documentacgéo:

» Desconexao segura para MOVIFIT®

Em aplicagbes de seguranga, sé devem ser utilizados os componentes expressamente
fornecidos pela SEW-EURODRIVE para esse efeito!

Aplicagcobes de elevacao

« Em conjunto com o nivel funcional "Classic", o MOVIFIT®-FC s6 pode ser utilizado
em aplicacdes de elevagao se forem cumpridas as seguintes condigdes:

— E necessario realizar a colocacdo em funcionamento da aplicacdo de elevacéo.

« O MOVIFIT®-FC n3o deve ser utilizado como dispositivo de seguranga em aplica-
cbes de elevagao.

Para garantir a seguranga, deverdo ser utilizados sistemas de monitorizagdo ou
dispositivos mecanicos de segurancga que previnam a possibilidade de acidente ou
danos nos equipamentos.
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indice de alteragées (]
Alteracbes em relagao a versao anterior I

2  indice de alteracdes
2.1 Alteragées em relagao a versao anterior

Neste capitulo sdo apresentadas as alteragdes feitas em relagao a edigao de 06/2006,
referéncia 11461004 (DE).

Capitulo » Foi introduzido o capitulo "Configuragcdo do controlador PROFINET IO"

"PROFINET 10" » Foiintroduzido o capitulo "Especificagdo do nome da unidade PROFINET 10"

* Foi introduzido o capitulo "Configuragao do MOVIFIT® Classic"
» Foi introduzido o capitulo "Alarmes de diagnéstico PROFINET"

Capitulo » Foi introduzido o capitulo "Instalagédo do ficheiro EDS via RSNetworx"

"DeviceNet” «  Foi introduzido o capitulo "Configuracdo do MOVIFIT® Classic"

» Foiintroduzido o capitulo "Parametrizagéo via DeviceNet"

Capitulo » Foi introduzido o capitulo "MOVITOOLS® Motion Studio"
"Parametrizagao . p; introduzido o capitulo "Diagnéstico via Web para unidades Ethernet"
e diagnostico”

Capitulo » Foi introduzido o capitulo "Interface PROFINET"

"Informacgao

i * Foiintroduzido o capitulo "Interface DeviceNet"
técnica
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3.1

Introdugao
Niveis funcionais do MOVIFIT®

Introducao
Niveis funcionais do MOVIFIT®

O nivel funcional indica as fun¢des do software para as unidades MOVIFIT® no que res-

peita a operacgéo, controlo do sistema e diagndstico.

A figura seguinte mostra uma visao geral dos niveis funcionais do MOVIFIT®:

Classico
Funcgdes simples

Tecnolégico

Programacéao aberta

Sistema

Solugido parametrizavel para o sector

R B G
A Conceito de livraria Especifico para o sector
multi-estagio das tecnologias de
transporte de materiais
S
E i : Armazenamento de dados
dspeC| |cc}>1 pargg S?C o central para unidades
Q a engenharia mecéanica B centralizadas
® Bloco de funcéo Arquitectura cliente/servidor
2 Controlo como gatgway parametrizavel
‘g" de bus de bt | Sistema de parametrizago
Z MOVILINK A programagéo de acordo e de diagnostico
Manuseamento simples, com |EC 61131
i (por ex., em KOP, FUP, Fungdes de transporte tendo
quiparavel, por ex., com AWL, ST, AS) b ) ;
o controlo de distribuidores " BOY base 0 aCCIONiE
i Lus de camESEumy Reutilizagdo de fungdes
(2.3,2.6, etc.)
Classico Tecnolégico Sistema
. - =
Nivel funcional
59750APT
NOTA
: Neste Manual de Instrugbes é descrito o nivel funcional MOVIFIT® "Classic". Para
1 informagdes sobre os restantes niveis funcionais do MOVIFIT® consulte a descrigao
do sistema do MOVIFIT® e os respectivos manuais de instrugdes.

3.2 Nivel funcional "Classic"

O nivel funcional "Classic" permite a comunicacao simples e eficiente com as unidades
MOVIFIT®,

Os parametros de accionamento mais relevantes e as E/S locais podem ser transfe-
ridas e processadas por um PLC de nivel superior. Deste modo, o PLC pode controlar
as fungdes relevantes para os accionamentos.

Nao é obrigatéria a utilizagdo de um software de operagao para o nivel de funciona-
mento "Classic". A comunicagao entre o PLC e as unidades MOVIFIT® ¢ realizada com
base nos dados do processo de acordo com o perfil de unidades MOVILINK® da
SEW-EURODRIVE, e é compativel com os componentes descentralizados da SEW-
EURODRIVE.
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Colocagao em funcionamento
Procedimento para a colocagdo em funcionamento do MOVIFIT®-MC

4 Colocacao em funcionamento

Neste Manual de Instrugdes é descrita a configuragdo dos parametros e do bus de
campo do MOVIFIT® usando o nivel funcional "Classic".

4.1 Procedimento para a colocagao em funcionamento do MOVIFIT®-mC

A tabela seguinte apresenta uma visdo geral da colocagdo em funcionamento do
MOVIFIT®-MC com referéncia as publicagdes adicionais relevantes:

MOVIMOT® MOVIFIT®-MC  Parametrizagdo Configuragdo do bus de campo
I I I I
1. 2. 3. 4.
58971APT
Nivel 1. 2. 3. 4.
funcional Colocagao em Colocagao em Configuragao Configuragao do bus de

funcionamento funcionamento dos parametros campo
MOVIMOT® MOVIFIT®-MC
Classic ¢ Instrugbes de | Instrugdes de - « PROFIBUS-DP
PROFIBUS Operagao do Operagao do (ver pagina 11)

MOVIFIT®-MC = MOVIFIT®-MC
e Instrugdes de

Operagao do

MOVIMOT®

Classic
PROFINET
10

Classic
DeviceNet

Descrigao dos dados do
processo (ver pagina 64)
Respostas a irregulari-
dades (ver pagina 83)
Informacao técnica (ver
pagina 132)

PROFINET IO

(ver pagina 32)
Descrigao dos dados do
processo (ver pagina 64)
Respostas a irregulari-
dades (ver pagina 83)
Informagéo técnica

(ver pagina 133)

DeviceNet

(ver pagina 46)
Descrigao dos dados do
processo (ver pagina 64)
Respostas a irregulari-
dades (ver pagina 83)
Informacgéo técnica (ver
pagina 133)

A PERIGO!

Em aplicagdes com desconexdo segura (s6 possivel com MOVIFIT®-MC ou FC), é
necessario respeitar também as informagdes contidas na publicagdo SEW "Desco-

nexao segura para MOVIFIT®".
Ferimentos graves ou morte.

» Consulte a publicagdo SEW "Desconexdo segura para MOVIFIT®" para as instru-
¢Oes adicionais de colocagdo em funcionamento e condigbes de seguranga permi-

tidas!

Manual de Instrugbes — Nivel funcional MOVIFIT® "Classic"
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C &9,

Colocagao em funcionamento
Procedimento para a colocagcdo em funcionamento do MOVIFIT®-SC e FC

©)

Procedimento para a colocagdao em funcionamento do MOVIFIT®-SC e FC

A tabela seguinte apresenta uma visdo geral da colocagdo em funcionamento do
MOVIFIT®-SC/FC com referéncia as publicagdes adicionais relevantes:

Motor MOVIFIT®-SC/-FC Parametrizacdo Configuragdo do bus de campo
I I I I
1. 2. 3. 4.
59761APT
Nivel fun- 1. 2. 3. 4.
cional Colocagao em Colocagao em Configuragao Configuragao do
funcionamento funcionamento dos para- bus de campo
Motor MOVIFIT®-SC/FC metros
Classic Instrugbes de ¢ Instrugbes de | Parametri- « PROFIBUS-DP
PROFIBUS Operagao Operagao do zagao e (ver pagina 11)
"Motores trifasicos MOVIFIT®-sC diagnéstico * Descrigao dos dados do
DR/DV/DT/DTE/DVE, |« Instrugbes de | (ver pagina 85) processo (ver pagina 64)
Servomotores Operagao do * Respostas a irregulari-
assincronos CT/CV" MOVIFIT®-FC dades (ver pagina 83)
Classic « PROFINET IO
PROFINET (ver pagina 32)
10 * Descrigao dos dados do
processo (ver pagina 64)
* Respostas a irregulari-
dades (ver pagina 83)
Classic DeviceNet
DeviceNet (ver pagina 46)
Descri¢cao dos dados do
processo (ver pagina 64)
Respostas a irregulari-
dades (ver pagina 83)
NOTA
® * No nivel funcional "Classic", a configuragdo dos parametros s é necessaria se o
1 modo "Expert Mode" estiver activado.
» Para mais informagbes sobre o0 modo "Easy Mode" consulte as respectivas Instru-

) » Consulte a publicagdo SEW "Desconexao segura para MOVIFIT®" para as instru-
¢Oes adicionais de colocagdo em funcionamento e condi¢des de seguranga permi-

tidas!

Ferimentos graves ou morte.

¢cbes de Operacao do MOVIFIT®.

A PERIGO!

Em aplicagdes com desconexdo segura (s6 possivel com MOVIFIT®-MC ou FC), é
necessario respeitar também as informagdes contidas na publicagcdo SEW "Desco-
nexao segura para MOVIFIT®".
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PROFIBUS
Configuragao do mestre PROFIBUS

5 PROFIBUS

1

NOTA

Para informacgdes sobre a ligagdo ao PROFIBUS, colocagao em funcionamento via
PROFIBUS (atribuicao de enderecos, etc.) e descricdo dos LEDs PROFIBUS, con-
sulte as respectivas Instrugées de Operagao do MOVIFIT®.

5.1 Configuragcao do mestre PROFIBUS

Para a configuragdo do mestre DP estédo disponiveis "ficheiros GSD". Estes ficheiros
séo lidos pelo software de elaboragéo de projectos do mestre DP e estdo disponiveis
para a sua posterior configuragédo. O procedimento detalhado encontra-se descrito nos
manuais do respectivo software de elaboragao de projectos.

+ Siga as instru¢des apresentadas nos ficheiros PDF referentes ao ficheiro GSD.

* Instale o ficheiro GSD "SEW_600A.GSD" de acordo com as defini¢des do software
de elaboracao de projectos para o mestre DP.

* Apos a instalagdo bem sucedida, aparece na lista dos participantes escravos a uni-
dade "MOVIFIT® Classic".

A figura seguinte mostra a apresentagao do "MOVIFIT® Classic GSD" no programa
STEP7 HW Config:

Hardware Catalog

End |

Prafile: I Standard

= PROFIELS DP

£ Additional Field Devices
© =7 Drives
B0 SEW

=1 DR

| G- Gateway DFP/DFS
g MOVI-FLC
[ ﬁ MOVIFIT Clazsic
g MOVIFIT Technology

G50 400 for MOWIFIT Classic

%
Ll Lo BE

(1]

|2 L«

59741AXX

[1] MOVIFIT® Classic GSD no STEP7 HW Config

NOTA

A versdo mais recente dos ficheiros GSD encontra-se disponivel no nosso site de
Internet: http://www.sew-eurodrive.com
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PROFIBUS
Configuragao do mestre PROFIBUS

1. Insira o "MOVIFIT® Classic" na estrutura do PROFIBUS e atribua o endereco de
PROFIBUS. Este endereco tém de ser igual ao endereco PROFIBUS configurado
posteriormente na caixa de ligagéo MOVIFIT® (consulte as respectivas Instru¢des
de Operagao do MOVIFIT®).

2. Seleccione todos os slots do MOVIFIT®.

3. Apague todos os registos dos slots para poder iniciar a elaboragao do projecto da
sua aplicagdo. O HW Config indica de forma clara a atribuigdo dos slots.

Na figura abaixo s&o ilustrados os passos 1 a 3:

[ HW Config - [SIMATIC 400(1) {Co _|ol x|
[y station | Edit Insert PLC Wiew Options ‘Window Help 18| x|
C Chrl+C .
|D=e Cow ' [sall = O
Paste Chrl+Y
Insert Redundant -]
PROFIEUS(1]: DP master o
Delete ‘- - @
Select Al CEr |
E[4]MW|F|'|
GoTa * MOVIFIT _@
Symbols... " c.,f‘—
Master Jwstem » = S =
PROFIMET IO »

Isochrone Mode
Ohjeck Fropertigs, ., Alk+Return
Qper Ohject With, . CorlHLAl+G

4 . o

ﬂﬂ [4] MOVIFIT Classic

—(2)

59742AXX
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PROFIBUS

Configuragao do mestre PROFIBUS

4. Seleccione a configuragao dos dados do processo adequada para a sua aplicagao
(ver os exemplos para as diferentes versdes do MOVIFIT®). Nota: Slots nao utili-
zados tém de ser configurados com um madulo vazio.

5. Se configurou uma opgéo PROFIsafe, tera que efectuar a sua parametrizacédo. Para
informacgdes consulte o Manual "Desconexao segura para o MOVIFIT®".

Elaboragao do projecto para o MOVIFIT®-MC no STEP7:

E@HW Config - [SIMATIC 400{1} {Configuration} - IEllil
E“] Station Edit Insert PLC  Wiew Options  indow Help -8 x|
D" B3| 2e | da Dol
Bl =]
FROFIBUS(1): PROFIBLIS Line 1 (1]
Eind: | ﬂﬂ w!|
Erofile: I Standard j
M = SEW =]
= = DRV
-G Gatewap DFP/DFS
g MOVI-PLC
g Movidsis XFF114
w-ga MOVIDRIVE DFP21 [DPY1]
=l-gg MOVIFIT Classic
----- [ Universal module
----- Slat not uzed
4 ol L e SlnH- PRNFleska.lnbinn
/- — Fhodul 140 (2bpte) ]|
. — L 1@ _Sinke MIVIET] Status
:‘:I 4] MOVIFIT Classic // I_E e MOYIFIT Status |
Slot OPID .. | Outesmmer.., | /// STOrS. IMEgated FLre
T_|PROFlsofe Opton 4 __—1  —SC1POAP
2 |MOVIFIT Statws <€, [\ g —sciposm
3 |Integrated FL/SC - SC 1P/
4 |Option Module ~FC2PD
5 [Digital Inputy  ~egel —FC SP[_)
E_[Digital Dutputs ~ag| Slotd: Dption Module
7 MOVIMOT 1 SlatT: Digital Inpuks
Py g e == 1]
g [MOvIMOT 2 ~y
SlntE Dinital Dotnts
-~ 2/4D0 |
SO = ML IR L -5
@ - MOwvMOT 2PD
T~ -moviMoT 3P0 |
G50 4,20 for MOWIFIT Classic EI
Press F1 ko get Help. /_‘
61803AXX
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PROFIBUS
Configuragao do mestre PROFIBUS

Elaboragao do projecto para o MOVIFIT®-SC no STEPT:

@éHW Config - [SIMATIC 400{1} {Configuration) -~ - IEllil
E“] Station Edit Insert PLC  Wiew Options  indow Help -8 x|

D" B3| 2e | da Dol
. o=
FROFIEUS[1): PROFIBUS Line 1 (1)

T Eind: | ﬂlﬂl

. Erofile: I Standard j
it = SEW =
& = El{:l DR

+-gg Gateway DFP/DFS

ﬁ M ON|-PLC
B Moviduis XFF114
ﬁ MOVIDRIVE DFP21 [DFYT)
Eﬁ MOWVIFIT Classzic
----- @ Urniverzal module
----- [ Slot ot used

4] [ poeamnamae N R 4 Slot1: PROFIsafe-Option
----- [ - Ftodul /D (2bute] |
P | I S S SR SR S A Slat MOVIFIT Status
4= | (4] MOVIFIT Classic e |
Slat DR ID Order Mumber... I — = AR
1 |PROFlsafe Option - 5C1POAPI
2 [MOVIFIT Statug T - SC1PO42PI
3 |Integrated FC/SC <l— | - SC 1PO/3F
4 |Option Module kL ZPU
5 [Digital Inputy  ~eg -~ FC 3F'[_J
6 |Digital Dutputs g Slatd: D!:tllon Module
7 [MOVIMOT 1 Slot5: Diaital Inouts
g [MOVIMOT 2 —FC/5C: B/BDI I
3 |MOVIMOT 3 ST
SlntE: Dinital Dutnts
- 2/4D0 |
200000 MUV -3
-~ MOVIMAT 2P0
~— MOVIMOT 3PD hd
G50 4,20 for MOVIFIT Classic E
Press F1 ko get Help. j_,
61804AXX
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PROFIBUS
Configuragao do mestre PROFIBUS

Elaboragao do projecto para o MOVIFIT®-FC no STEP7:

E-E:HW Config - [SIMATIC 400{1) {Configuration} 10| x|
E“] Station Edit Insert PLC Wiew Options window Help -|5’|5|

DE%8 % &) 6| b He %8

End | ﬂtl: Wl

= (4] MOVIFI Prafile: I Standard j
MOVIFIT -
o SEw [

Classic

B0 DRV

-gg Gatewap DFP/DFS

F-gg MOVI-PLC

g Movitwis KFPT14

=g MOVIDRIVE DFP21 [DFY1)
=g MOVIFIT Classic

Universal module

Slot not used

Clnt1- PRMFl<afa-Mnbinn
— F-todul 120 (2 byte]
Slats MUYIEL Status

PROFIBUS(1}: PROFIBUS Line 1 (1]

=

Kl 1
- :| [4] MOVIFIT Classic

eee MOWIFIT Status |
Slot DP D | Ot FEEARC e ETe
1 |PROFlsafe Option / -~ S5C1POAPI
2 [MOVIFIT Status < - SCIPD/2RI
3 |Integrated FC/S Cegs oo GO ARTAR
4 [Option Module - FC 2PD
5 [Digital Inputs  ~egg -~ FC 3P0
£ [Digital Dutputs ~eg. Slotd: Uphon Module
7 [MOVIMOT 1 Slats: Diaital Inouts
g [MOVIMOT 2 ~FC/5C: B/BDI I
9  [MOVIMOT 3 —M 12 B0
SlotE: Digital Outouts
- 24400 I
SIS MUYIMO T -3
— MOVIMOT 2PD
e MOYIMOT 3PD hd|
G50 4,20 for MOVIFIT Classic fsl
Press F1 ko get Help. J_,
61806AXX

6. Introduza os enderecgos de entrada e saida (I/O) ou de periféricos para os compri-
mentos de dados configurados.

Memorize a configuragao.
8. Adicione a troca de dados com unidades MOVIFIT® ao seu programa.

Memorize o projecto e carregue-o para o mestre DP. Apds o mestre DP ter sido ini-
cializado, o LED "BUS-F" do MOVIFIT® tem de apagar. Se isto no acontecer, veri-
fique as ligagdes dos cabos, as resisténcias de terminacdo do PROFIBUS e a con-
figuragéo do projecto, em particular, o enderego do PROFIBUS configurado na caixa
de ligacao (consulte as respectivas Intrugdes de Operacao do MOVIFIT®).

Manual de Instrugbes — Nivel funcional MOVIFIT® "Classic"
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5.2  Configuragdo do MOVIFIT® Classic

Para a elaboragao do projecto com PROFIBUS V1 é utilizado o modelo de slot. Neste
modelo, cada slot esta atribuido a um interface de comunicagio MOVIFIT®. A configu-
ragdo de toda a gama do MOVIFIT® Classic ¢ feita seguindo o0 mesmo principio. E uti-
lizada a subdivisao seguinte:

A figura seguinte mostra a configuracdo do MOVIFIT® Classic no STEP7:

= E FROFIEUS OF
=[] Additional Field Davices
=3 Dvives
0 SEW
=L DPY
=g MOMIFIT Classic
Unmverzal module
1 : | Slot nat used
!:l EENBAEE e || Sloti- PROFIsafe-Option
St DPID DOrder Slot2 MOVIFIT Status
- — ! = MOVIFIT Status
1_[T¥iliFlsate Opbon E Slot3: Integrated FC/SC
3 |Integrated FC/SC | — S 1PO/SF
4 |Option Module -~ SC1PO/3A
5  |Digital Inputs e FC 2FD
6 |Digtal Dutputs i -|§ —FC3FD
7 |MOVIMOT 1 | Slotd: Option Module
8 |MOVIMOT 2 SlotS: Digital Inputs
3 |MOVIMOT 3 -|§ —FC/SC: 67801
! : = 12/1601
Slots: Digital Dutpiats
- 2000
Slot7-3: MOVIMOT 1-3
e MOVIMOT 2PD
: d — MOVIMOT 3FPD
IGSD 4,00 For MOVIFIT Classic

11337AXX
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A tabela seguinte mostra a configuragdo do PROFIBUS para o MOVIFIT® Classic:

Slot Atribuicao (DP IP) Médulos possiveis Slot utilizado no
MC FC SC

1 "PROFIsafe-Option" "Slot not used" X X
"F-Modul I/0" (2 bytes) X X

2 "MOVIFIT® Status" "Slot not used" X X X
"MOVIFIT® Status" X X X

3 "Integrated FC/SC" "Slot not used" X X X
"SC 1PO/1PI" X
"SC 1PO/2PI" X
"SC 1PO/3PI" X
"FC 2PD" X
"FC 3PD" X

4 "Option Module" "Slot not used" X X X

"Digital Inputs" "Slot not used" X X X

"FC/SC: 6/8DI" X X
"MC: 12/16DI" X

6 "Digital Outputs” "Slot not used" X X X
"2/4 DO" 4DO 2DO 2DO

7 "MOVIMOT® 1" "Slot not used" X X X
"MOVIMOT® 2PD" X
"MOVIMOT® 3PD" x

8 "MOVIMOT® 2" "Slot not used" X X X
"MOVIMOT® 2PD" X
"MOVIMOT® 3PD" x

9 "MOVIMOT® 3" "Slot not used" X X X
"MOVIMOT® 2PD" X
"MOVIMOT® 3PD" x

Para a identificagédo clara das versdes da unidade sao atribuidos IDs de sub-médulo.
Estes codigos de identificagdo s&o transmitidos aos dados "Set-Prm" do utilizador
durante a inicializacdo do sistema PROFIBUS.

Para a codificagdo especifica do fabricante é utilizado o cédigo de estrutura Prm 0x20
(32 dec.). Para o bloco de parametros F ¢ utilizado o cédigo 0x05, definido segundo a
especificacdo PROFIsafe.

Manual de Instrugbes — Nivel funcional MOVIFIT® "Classic"
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5.21 Exemplo de aplicagdo para o MOVIFIT®-MC

Para uma aplicagdo com MOVIFIT®-MC devem ser implementados os seguintes requi-

sitos:

« Trés accionamentos MOVIMOT® sao controlados com 3 palavras de dados do pro-
cesso, i.e., a palavra de controlo, a velocidade e os tempos para as rampas de ace-
leracado e desaceleracgao séo especificadas de forma ciclica pelo controlador de nivel
superior.

« Para aceder aos sensores e actuadores externos sao utilizadas 12 entradas e

4 saidas digitais do MOVIFIT®.

» Os canais dos sensores e dos actuadores e o interruptor de manutengéo devem ser
monitorizados no programa de controlo.

* Na&o sao utilizadas opgdes.

A tabela seguinte mostra a configuragao de exemplo para esta aplicagéo MOVIFIT®-MC.

Slot Atribuicao (DP IP) Médulo instalado
1 "PROFIsafe-Option" "Slot not used"

2 "MOVIFIT® Status" "MOVIFIT® Status”
3 "Integrated FC/SC" "Slot not used"

4 "Option Module" "Slot not used"

5 "Digital Inputs" "MC: 12/16DI"

6 "Digital Outputs" "2/4 DO"

7 "MOVIMOT® 1" "MOVIMOT® 3PD"
8 "MOVIMOT® 2 "MOVIMOT® 3PD"
9 "MOVIMOT® 3" "MOVIMOT® 3PD"

A figura seguinte mostra os dados do processo que sao transmitidos através do sistema
de bus. Sao transmitidos 19 bytes do mestre de bus de campo para o MOVIFIT®-MC
como dados de saida e 22 bytes para o mestre de bus de campo como dados de entrada.

Mestre do
bus de campo

MOVIFIT®
MC

|e====[iod PO1 | P02 | PO3 | PO1 | PO2 | PO3 | POT | PO2 | PO || =

{fEstado 1201 | Pt | Pi2 | P13 | P11 | Piz | PI3 | Pt | Pi2 | P3 || (=

61889APT
NOTA

: A codificagdo dos dados do processo para os accionamentos MOVIMOT®, as E/Ss

1 digitais e as informagbes de estado (interruptor de manutengéo) podem ser encon-
tradas no capitulo "Descri¢ao dos dados do processo", na pagina 64 e seguintes.
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A figura seguinte mostra o exemplo de configuragédo do MOVIFIT®-MC no STEP7:

[l Hw Config - [SIMATIC 400(1)(

A

“ Station Edit Insert PLC  Views Opbions

Window  Help

=101 x|
=181 x|

PROFIBUS(1): DP master spstem [1]

&2 (4 MOVIFT
MOVIFIT

Classic

.:_‘ ‘:_- (o

5.2.2 Exemplo de aplicagdo para o MOVIFIT®-sC

2 B4 [-- WMOVIFIT Statuz |512

d a0 Slot ot used

4 a0 Slot ot used

5 B4 [--MC: 1251601 0.1

B 128 |--2/4D0D 0

i 132 [--WDVIMOT 3°PD  |514|512 .

a 192 |- WMDVIMOT 3°PD  |520..|518..

3 192 |- WMDVIMOT 3°PD  |526..|524..
11338AXX

Para uma aplicagdo com MOVIFIT®-SC devem ser implementados os seguintes requisitos:

» O arrancador de motor integrado (SC) devera controlar 2 motores. Para a monitori-
zagao dentro do controlador é também usado o valor real da corrente.

* Para os sensores e actuadores externos no campo do MOVIFIT® sao utilizadas
6 entradas e 2 saidas digitais do MOVIFIT®-sC.

* Os canais dos sensores e dos actuadores e o interruptor de manutengéo devem ser
monitorizados no programa de controlo.

* N&o sao utilizadas opgdes.

A tabela seguinte mostra a configuragdo de exemplo para esta aplicagao MOVIFIT®-SC.

Slot Atribuigao (DP IP)

Moédulo instalado

1 "PROFIsafe-Option" "Slot not used"

2 "MOVIFIT® Status" "MOVIFIT® Status”
3 "Integrated FC/SC" ' "SC 1PO/3PI"

4 "Option Module" "Slot not used"

5 "Digital Inputs" "FC/SC: 6/8DI"

6 "Digital Outputs" ' "2/4 DO"

7 "MOVIMOT® 1" "Slot not used"

8 "MOVIMOT® 2" "Slot not used"

9 "MOVIMOT® 3" ' "Slot not used”

Manual de Instrugbes — Nivel funcional MOVIFIT® "Classic"
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A figura seguinte mostra os dados do processo que sao transmitidos através do sistema
de bus. Sao transmitidos 3 bytes do mestre de bus de campo para o MOVIFIT®-SC
como dados de saida e 9 bytes para o mestre de bus de campo como dados de entrada.

Mestre do | e T \ i
bus de | C : | MOVIFIT® SC

campo | (=|Estado| PI1 | P2 | PI3 ‘emﬂ (=

61891APT

NOTA

A codificagdo dos dados do processo para os accionamentos MOVIFIT®-SC, as E/Ss
digitais e as informagbes de estado (interruptor de manutengéo) podem ser encon-
tradas no capitulo "Descri¢do dos dados do processo", na pagina 64 e seguintes.

A figura seguinte mostra o exemplo de configuragédo do MOVIFIT®-SC no STEPT:

[ Hw Config - [SIMATIC 400(1) (€ N [=]
“ Station Edit Insert PLC Views Ophions
window Help =12] x|

PROFIBUS(1): DP master spstem [1]

E (4] MOVIFI
MOVIFIT

Classic

o o o

Kl
- :| [4] MOVIFIT Classic
St | [} DPID | OrderNumber/D... [1... | Q..
et | DR | wertamer 7D e [ 8
2 Bl — MOVIFIT Status_ |512.
3 192 - SC1P0/3M 514|512
4 1] Slot not used
5 Bl -—FC/SC: 6/8DI 0
B 128 - 2/4DD 0
£ 1] Slot not used
[Sltotrotused | | |

11340AXX
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5.2.3 Exemplo de aplicagdo para o MOVIFIT®-FC

Para uma aplicagdo com MOVIFIT®-FC devem ser implementados os seguintes requisitos:

» O conversor de frequéncia integrado (FC) é controlado com 3 palavras de dados do
processo, i.e., a palavra de controlo, a velocidade e os tempos para as rampas de
aceleracgéo e desaceleracdo séo especificadas de forma ciclica pelo controlador de

nivel superior.

» Para os sensores e actuadores externos no campo do MOVIFIT® sao utilizadas
6 entradas e 2 saidas digitais do MOVIFIT®-FC.

* Os canais dos sensores e dos actuadores e o interruptor de manutengéo devem ser
monitorizados no programa de controlo.

* N&o sao utilizadas opgdes.

A tabela seguinte mostra a configuragao de exemplo para esta aplicagéo MOVIFIT®-FC.

Slot | Atribuigio (DP IP)

Médulo instalado

1 "PROFIsafe-Option" "Slot not used"

2 "MOVIFIT® Status" "MOVIFIT® Status"
3 "Integrated FC/SC" "FC 3PD"

4 "Option Module" "Slot not used"

5 "Digital Inputs" "FC/SC: 6/8DI"

6 "Digital Outputs" "2/4 DO"

7 "MOVIMOT® 1 "Slot not used"

8 "MOVIMOT® 2" "Slot not used"

9 "MOVIMOT® 3" "Slot not used"

A figura seguinte mostra os dados do processo que sao transmitidos através do sistema
de bus. Sao transmitidos 7 bytes do mestre de bus de campo para o MOVIFIT®-FC
como dados de saida e 9 bytes para o mestre de bus de campo como dados de entrada.

Mestre doI:M PO1 | PO2 | PO3 \zooﬂ =)

bus de |  MOVIFIT® FC
campo | ¢mEstado| P11 | P2 | PI3 ‘emU k
61890APT
NOTA
: A codificagdo dos dados do processo para os accionamentos MOVIFIT®-FC, as E/Ss
1 digitais e as informagbes de estado (interruptor de manuten¢cdo podem ser encon-
tradas no capitulo "Descrigao dos dados do processo", na pagina 64 e seguintes.
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A figura seguinte mostra o exemplo de configuragdo do MOVIFIT®-FC no STEPT:

B Hw Config - [SIMATI I ] 5
ﬁ“| Station Edit Insert PLC ‘“iew Options
window Help 18| x|
D=8 & &8 @ || g
PROFIEUS[1]): DP master spstern [1]
g [4] MOYIFI
MOVIFIT
Classic
= =
4] I
:‘ZI [4] MOYIFIT Classic
Slat DFID Order Mumber / De... | | .. | Q...
1 0 Slot mot used
2 B4 -~ MOVIFIT Status 512
3 192 - FC 3PD 514, 512 .
4 0 Slot mot used
5 B4 ~-FC/SC: B/BDI I
B 128 - 27400 I
7 0 Slot mot used
2 0 Slot mot used
9 0 Slot mot used
Slot is occupied, module is too wide, or the functionality of 2

59766AXX

Manual de Instrugbes — Nivel funcional MOVIFI 7® "Classic"




PROFIBUS 5
Parametrizacao através de PROFIBUS DPV1

5.3 Parametrizacao através de PROFIBUS DPV1

Com a especificagdo PROFIBUS-DPV1 foram introduzidos novos servigos aciclicos
Read/Write no ambito das ampliagdes PROFIBUS-DP. Estes servigos aciclicos sdo adi-
cionados ao Bus ciclico em funcionamento em telegramas especiais para garantir a
entre PROFIBUS-DP (versao 0) e PROFIBUS-DPV1 (versao 1).

Os servigos aciclicos de leitura e escrita permitem trocar uma quantidade maior de dados
entre mestre e escravo (conversor de frequéncia). A vantagem da troca de dados aci-
clicos através do DPV1 € uma menor carga na operagéo do Bus ciclico, uma vez que os
telegramas DPV1 podem ser introduzidos no ciclo de bus apenas quando necessario.

C1-Master
C2-Master C2-Master

Cyclic OUT Data
PROFIBUS DP-V1

‘ /
\ Cyclic IN Data ‘ Acyclic DP-V1 /

Acyclic DP-V1 C2-Services  acyclic DP-VA
C1-Services C2-Services

MOVIFIT®
59616AXX
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Estrutura do canal de parametros DPV1

Registos de dados (DS)

A informagao, definida pelo utilizador, é transportada via DPV1e é agrupada em
registos de dados. Cada registo de dados é claramente identificado pelo comprimento,
por um numero de Slot e por um indice. Para a comunicagdo DPV1 com MOVIFIT® ¢
utilizada a estrutura do registo de dados 47 definido no perfil PROFIdrive "Engenharia
dos accionamentos” da organizagdo do utilizador PROFIBUS a partir de V3.1 como
canal de parametros DPV1 para accionamentos. Através deste canal de parametros
sdo disponibilizados diferentes processos de acesso aos dados de parametros do con-
versor/variador.

Normalmente efectua-se a parametrizagdo dos accionamentos segundo o canal de
parametros PROFIdrive DPV1 da versao de perfil 3.0 através do registo de dados
indice 47. Através do registo Request-ID distingue-se entre o acesso ao parametro
segundo o perfil PROFIdrive ou através dos servigos MOVILINK® da SEW-
EURODRIVE. O capitulo "Elementos do registo de dados DS47" apresenta as possi-
veis codificacbées de cada um dos elementos. A estrutura do registo de dados € idéntica
para o acesso ao PROFIdrive e ao MOVILINK®.

PROFIdrive

DPV1 Canal de
Read/Write BNEIETE (oL

DS47

Sao suportados os seguintes servigos MOVILINK®:

» Canal de parametros MOVILINK® de 8 bytes com todos os servigos suportados pelo
conversor como

« Parametros Read
¢ Parametros Write
« Parametros Write volateis

Estao disponiveis os seguintes servigos PROFIdrive:

* Ler (pedir parametro) parametros individuais do tipo palavra dupla
» Escrever (mudar pardmetro) parametros individuais do tipo palavra dupla
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Elementos do A tabela seguinte mostra os elementos do registo de dados DS47.
registo de -
dados DS47 Campo leo de Valores
ados
Request Reference Unsigned8 0x00 Reservado
0x01..0xFF
Request ID Unsigned8 0x01 Pedir parametro (PROFIdrive)
0x02 Mudar parametro (PROFIdrive)
0x40 Servigo SEW-EURODRIVE MOVILINK®
Response ID Unsigned8 Response (+):
0x00 Reservado
0x01 Pedir parametro (+) (PROFIdrive)
0x02 Mudar parametro (+) (PROFIdrive)
0x40 Servigo SEW-EURODRIVE MOVILINK® (+)
Response (-):
0x81 Pedir parametro (-) (PROFIdrive)
0x82 Mudar parametro (-) (PROFIdrive)
0xCO0 Servigo SEW-EURODRIVE MOVILINK® (-)
Axis Unsigned8 0x00..0xFF Numero de eixos 0..255
0 = Unidade de controlo MOVIFIT® de bus de campo
1 = MOVIFIT®-FC: Conversor de frequéncia integrado
C1Ju= MOVIFIT®-SC: Arranque de motor integrado
2 = MOVIFIT®-MC: MOVIMOT® ligado ao terminal X71
3 = MOVIFIT®-MC: MOVIMOT® ligado ao terminal X81
4 = MOVIFIT®-MC: MOVIMOT® ligado ao terminal X91
No. of Parameters Unsigned8 0x01..0x13 1..19 DWORDs (240 DPV1 data bytes)
Attributes Unsigned8 0x10 Valor
Para SEW-EURODRIVE MOVILINK® (Request ID = 0x40):
0x00 Nenhum servigo
0x10 Parédmetros Read
0x20 Parametros Write
0x30 Escrever parametros (volatil)
0x40 Read minimo
0x50 Read maximo
0x60 Read pré-definido
0x70 Ler escala
0x80 Ler atributos
0xAO0..0xFO Reservado
No. of Elements Unsigned8 0x00 Para parametros n&o indexados
0x01..0x75 Quantidade 1..117
Parameter Number Unsigned16 0x0000..0xFFFF indice de parametros MOVILINK®
Subindex Unsigned16 0x0000..0x00FF
Format Unsigned8 0x43 Palavra dupla
0x44 Erro
No. of Values Unsigned8 0x00..0xEA Quantidade 0..234
Error Value Unsigned16 0x0000..0x0064 Cdédigos de erro PROFIdrive

0x0080 + Codigo adicional baixo MOVILINK®
Para SEW-EURODRIVE MOVILINK® valor de erro de 16 bits
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Processo de parametrizagao através de registo de dados 47 no PROFIBUS-DPV1

O acesso aos parametros é feito com a combinagao dos servigos DPV1 "Write" e
"Read". O pedido de parametrizagéo é transmitido ao escravo com um pedido Write,
seguindo-se o processamento interno escravo. O mestre envia um pedido Read para ir
obter a resposta de parametrizagdo. Se o mestre receber uma resposta negativa
(Read.res) do escravo, repete o pedido Read. Assim que o processamento de parame-
tros estiver concluido no MOVIFIT®, este responde com uma resposta positiva
(Read.res). A informagéo, definida pelo utilizador, contém a parameterizacao obtida na
resposta ao pedido de parameterizagao enviando com Write.req. (ver figura seguinte).
Este mecanismo aplica-se tanto a um mestre C1 como a um mestre C2.

Parameter

Write.req DS47

Parameter

Request

Parameter

with data (parameter request)

Write.res

without data

Read.req DS47

“~.. Request \‘

without data

Read.res(-)

N Parameter
i Processing

without data

Read.req DS47

without data

Read.res (+)

|

/
.-~ Parameter /

Response

with data (parameter response)

Response

51658AXX
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5.3.3 Pedidos de parametro MOVILINK®

Exemplo para a
leitura de um
parametro
através de
MOVILINK®
(leitura de um
parametro
através de DPV1)

O canal de parametros do MOVIFIT® & representado directamente na estrutura do
registo de dados 47. Para substituir os pedidos de parametros MOVILINK®, ¢ utilizado
o pedido de identificagao 0x40 (servigo SEW MOVILINK®). O acesso ao parametro com
os servicos MOVILINK® ¢ habitualmente feito com a estrutura descrita de seguida.
Neste caso, é usada a sequéncia tipica de telegramas para o registo de dados 47.

Request-ID: 0x40 Servigco SEW MOVILINK®

No canal de parametros MOVILINK® é definido o servico actual através do elemento
"Attribute" do registo de dados. O High-Nibble deste elemento corresponde ao Service-
Nibble no byte de gestdo do canal de parametros DPVO0.

As seguintes tabelas mostram, a titulo de exemplo, a estrutura dos dados uteis do
pedido de Write e de Read para a leitura de cada parametro através do canal de para-
metros MOVILINK®.

Enviar pedido de parametros:

As seguintes tabelas mostram a codificagao dos dados uteis para o servigo Write.req
incluindo o Header DPV1. Com servigo de pedido Write, o pedido de parametros é
enviado ao conversor.

Servico: Write.request Descrigao
Slot_Number 0 Arbitrario (ndo é avaliado)
Header DPV1 Index 47 Indice do registo de dados; constante indice 47
Length 10 Dados uteis de 10 bytes para pedido de para-
metros
Byte Campo Valor Descrigao
0 Request Reference | 0x01 O numero de referéncia individual para o
pedido de parametrizagao é espelhado na
resposta do parametro
1 Request ID 0x40 Servico SEW MOVILINK®
2 Axis 0x01 1: MOVIFIT®-FC: Conversor de frequéncia
integrado
PROFIdrive -
Canal de No. of Parameters | 0x01 1 Parametro
parametros Attributes 0x10 Servico MOVILINK® "Read parameter"
No. of Elements 0x00 0 = Acesso a valor directo, sem subele-
mento
6a7 Parameter Number | 0x2267 | Parametro indice 8807 = P130 Rampa t11
ACEL.
8a9 Subindex 0x0000 | Sub-indice 0

Consultar resposta de parametrizagao:

A tabela mostra a codificagdo dos dados uteis para pedido de Read incluindo o Header
DPV1:

Servigo: Read.request | Descrigao
Slot_ Number |0 Arbitrario (ndo é avaliado)
Header DPV1 Index 47 Indice do registo de dados; constante indice 47
Length 240 Comprimento maximo da meméria temporaria de
resposta no mestre DPV1
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Resposta de parametrizagao positiva MOVILINK®:

As seguintes tabelas mostram os dados uteis do pedido Read com os dados de res-
posta positiva do pedido de parametrizagdo. Por exemplo, o valor de parametro para o
indice 8300 (versao do Firmware) € devolvido.

Servicgo: Read.request Descrigao
Slot_Number 0 Arbitrario (ndo é avaliado)
Header DPV1 Index 47 Indice do registo de dados: Constante indice 47
Length 10 Dados uteis de 10 bytes para memoria de enco-
menda
Byte Campo Valor Descrigao
0 Response 0x01 Numero de referéncia reflectido do pedido de para-
Reference metrizagédo
1 Response ID 0x40 Resposta positiva MOVILINK®
Axis 0x01 Numero do eixo reflectido
No. of Parame- | 0x01 1 Parametro
ters
4 Format 0x43 Formato do parametro: Palavra dupla
5 No. of values 0x01 1 Valor
6a7 Value Hi 0x0000 Parte mais alta do valor do parametro
8a9 Value Lo 0x0BB8 Parte mais baixa do valor do parametro

Descodificagao: 0x0000 0BB8 = 3000 ms
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M-

Exemplo para As tabelas seguintes mostram, a titulo de exemplo, a estrutura dos servigos Write e
escrever um Read para escrever o valor ndo volatil 3000 ms (BB8,,¢,) no parametro P130 "Rampa
parametro t11 ACEL." (indice do parametro 8807, sub-indice 0). Nota: A alteragdo de pardmetros
MOVIFIT®-FC das unidades MOVIFIT®-FC s6 pode ser feita no modo "Expert".
através de DPV1 Servico: Read T Descrica
com MOVILINK® ervigo: ead.reques escricao
Slot_Number 0 Arbitrario (ndo é avaliado)
Header DPV1 | Index 47 indice do registo de dados: Constante indice 47
Length 16 Dados uteis de 16 bytes para memodria
Byte Campo Valor Descrigao
0 Request 0x01 O numero de referéncia individual para o pedido de
Reference parametrizagao é espelhado na resposta do para-
metro
1 Request ID 0x40 Servico SEW MOVILINK®
Axis 0x01 1: MOVIFIT®-FC: Conversor de frequéncia integrado
No. of 0x01 1 Parametro
Parameters
4 Attributes 0x30 Servigo MOVILINK® "Write Parameter volatile"
(escrita volatil de parametro)
5 No. of 0x00 0 = Acesso a valor directo, sem subelemento
Elements
6a7 Parameter 0x2267 Parametro indice 8807 = P130 Rampa t11 ACEL.
Number
8a9 Subindex 0x0000 Sub-indice 0
10 Format 0x43 Palavra dupla
11 No. of values 0x01 1 Alterar valor de parametro
12a13 Value HiWord 0x0000 Parte mais alta da palavra do parametro
14 a15 Value LoWord 0x0BB8 Parte mais baixa da palavra do parametro

Depois de enviar este pedido Write, é recebida a resposta Write. Desde que nao tenha
havido qualquer conflito de estado no processamento do canal de parametro, ocorre
uma resposta Write positiva. Caso contrario o erro de estado encontra-se em
Error_code_1.

Requisitar a resposta de parametrizagao

As seguintes tabelas mostram a codificagdo dos dados Uteis para pedido de Write
incluindo o Header DPV1.

Campo Valor Descrigao
Function_Num . .
Slot_Number X

Index 47

Length 240

Read.req

Slot_Number néo utilizado

Header DPV1 indice de conjunto de dados

Comprimento maximo da meméria de resposta no
mestre DP
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Resposta positiva em "Escrita volatil do parametro”

Servico Read.response Descrigao
Slot_Number 0 Arbitrario (ndo é avaliado)
Header DPV1 Index 47 indice do registo de dados; constante indice 47
Length 4 Dados uteis de 12 bytes na memdria de resposta
Byte Campo Valor Descrigao
0 Response 0x01 Numero de referéncia reflectido do pedido de
Reference parametrizagao
1 Response ID  0x40 Resposta positiva MOVILINK®
Axis 0x00 Numero do eixo reflectido
No. of 0x01 1 Parametro
Parameters

5.3.4 Codigos de retorno da configuragdao de parametros

Resposta de
parametrizagao

negativa

As tabelas seguintes mostram a codificagdo de uma resposta negativa de um servico

MOVILINK®. Na resposta negativa o bit 7 é colocado na resposta da identificagao.

Servigo: Read.response | Descrigao
Slot_Number 0 Arbitrario (ndo é avaliado)
Header DPV1 Index 47 indice do registo de dados; constante indice 47
Length 8 Dados uteis de 8 bytes na memoria de resposta
Byte Campo Valor Descrigao
0 Response 0x01 Numero de referéncia reflectido do pedido de
Reference parametrizagao
1 Response ID 0xCO Resposta negativa MOVILINK®
Axis 0x00 Numero do eixo reflectido
No. of 0x01 1 Parametro
Parameters
4 Format 0x44 Erro
5 No. of values 0x01 Cadigo de erro 1
6a7 Error value 0x0811 Cadigo de retorno MOVILINK® por ex., classe
de erro 0x08, codigo adicional 0x11 (ver tabela
de codigos de retorno MOVILINK® para DPV1)
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Resposta de A tabela seguinte mostra os cdodigos de retorno que sédo devolvidos pelo MOVIFIT®
parametro quando ha um acesso incorrecto aos parametros DPV1.
MOVILINK®

Codigo de retorno | Descrigao

MOVILINK® (hex)
0x0810

indice nao autorizado, o indice de parametro nao existe na unidade

0x0811

Fungao/parametro ndo implementado

0x0812
0x0813

S6 acesso de leitura

Bloqueio de parametros activo

0x0814

Definigéo de fabrica activada

0x0815
0x0816

Valor demasiado alto para o parametro

Valor demasiado baixo para o parametro

0x0817

Carta opcional requerida nao instalada

0x0818
0x0819

Erro no software do sistema

Acesso aos parametros so através do interface de processo RS-485

0x081A

Acesso aos parametros so através do interface de diagnéstico RS-485

0x081B
0x081C

Parametro protegido contra acesso

E necessario inibir o controlador

0x081D

Valor ndo permitido para o parametro

0x081E
0x081F

Definigao de fabrica activada

. Parametro nao foi memorizado na EEPROM

0x0820

O parametro nao pode ser modificado com estagio de saida habilitado / reservado

0x0821
0x0822

Reservado

Reservado

0x0824

O parametro sé pode ser modificado com Autosetup desligado.

0x0505
0x0602

Codificagao incorrecta do byte de gestdo e de reserva

Erro de comunicagédo entre o sistema do conversor e da carta opcional de bus de
campo

0x0502

Timeout da ligagédo secundaria (p.ex. durante o Reset ou em Sys-Fault)
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Configuragao do controlador PROFINET 10

6 PROFINET IO

1

NOTA

Para informacdes sobre a ligagdo ao PROFINET, colocagdo em funcionamento via
PROFINET e descrigdo dos LEDs PROFINET, consulte as respectivas Instru¢des de
Operagao do MOVIFIT®.

6.1 Configuragao do controlador PROFINET IO

Para o MOVIFIT® Classic e Tecnoldgico esta disponivel um ficheiro GSD(ML) comum
para a configuragéo do controlador PROFINET |O. Este ficheiro € lido pelo software de
elaboracao do projecto do controlador PROFINET IO e pode ser utilizado para confi-
gurar as unidades MOVIFIT® no controlador PROFINET 10. O procedimento detalhado
encontra-se descrito nos manuais do respectivo software de elaboragao de projectos.

+ Siga as eventuais instrugbes apresentadas nos ficheiros PDF referentes ao ficheiro
GSD(ML).

» Instale o ficheiro GSD(ML) "GSDML-V2.1-SEW-MTX-???.xml" de acordo com as
definigbes do software de elaboragéo do projecto para o controlador PROFINET 10.

* Apo0s a instalagdo bem sucedida, aparece na lista dos participantes escravos a uni-
dade "MOVIFIT® Classic".

A figura seguinte mostra a apresentagdo do MOVIFIT® GSD(ML) para PROFINET no
programa STEP7 HW Config:

Hardware Catalog

End |

E]--:ﬁ! FROFIBUS DF

-5 PROFIBUS-PA
= PROFINET 10
=] Additional Field Devices

A
ﬂ:l: dhi.lz
Profile: I Standard j

© B[] Drives
: E-E3 SEw
g MOXE1B+DFET2E
=L MOVIFIT
| E-g MOVIFIT Classic 1.0
ﬁ FMOVIFIT Technalogy 1.0 LI
SEW 3
Decentralized Drive System MOYIFIT Classic PEOFIMET 10 =

GSOMLAY21-SEW-MTH-2006051 3. 8wl

61606AXX

NOTA

A versao mais recente dos ficheiros GSD(ML) encontra-se disponivel no nosso site de
Internet: http://www.sew-eurodrive.com
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1. Insira 0 "MOVIFIT® Classic V1.0" na estrutura PROFINET e atribua o nome da

estagcdo PROFINET. Este nome tém que ser igual ao nome PROFINET configurado
posteriormente no MOVIFIT®.

2. Seleccione todos os slots do MOVIFIT®.

3. Apague todos os registos dos slots para poder iniciar a elaboragao do projecto da
sua aplicagao.

Na figura abaixo s&o ilustrados os passos 1 a 3:

(T2 HW Config - [SIMATIC 400(1) (Configuration) -- SEW-01]
m Station | Edie Insart PLC Wiew Opbons  Window Help

D2 G il o= %2 g
()0 ——— T
L N
4 Go To » =
X2
X7 Master System »
S PROFINET 10 ¥
"; Isochrane Mods
T erties
9
SIMATIC POM L4
)
[1] PRETD
@ MOWPIT 4 m
LU EENS .
il ;IJ
4m | (1) PHETDavicedlame
Sh:tl [ Hodue I 0. | | Address | 0O addiess I Dia... I Co... |
I

61607AXX

4. Seleccione a configuragcao dos dados do processo adequada para a sua aplicagao
(ver os exemplos para as diferentes versdes do MOVIFIT®). Nota: Slots nao utili-
zados tém de ser configurados com um maédulo vazio.

5. Se configurou uma opgédo PROFIsafe, tera que efectuar a sua parametrizagédo. Para
informagdes consulte 0 Manual "Desconexao segura para o MOVIFIT®".

6. Introduza os enderecgos de entrada e saida (I/O) ou de periféricos para os compri-
mentos de dados configurados.

7. Memorize a configuragao.
8. Adicione a troca de dados com unidades MOVIFIT® ao seu programa.

9. A transmissdo de dados do processo nao ocorre de modo consistente. SFC14 e
SFC15 nado devem ser utilizados para a transmissédo dos dados do processo.

10.Memorize o projecto e carregue-o para o mestre PROFINET. Apos o mestre ter sido
inicializado, o LED "BF" do MOVIFIT® tem de apagar. Se isto ndo acontecer, veri-
fique as ligagdes dos cabos do PROFINET, os LEDs link/act (consulte as respec-
tivas Instrugdes de Operacéao do MOVIFIT®) e a configuragdo do projecto, particu-
larmente o nome PROFINET configurado para a estagao.
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6.2 Especificagao do nome da unidade PROFINET 10

Na rede PROFINET 1O, os parametros do endereco |IP sdo especificados através do
protocolo "DCP (Discovery and Configuration Protocol)". Este protocolo utiliza os
nomes das unidades. O nome da unidade identifica de forma explicita uma estagao
PROFINET 10 na rede. A estagao ¢ identificada com o controlador PROFINET 1O
durante a elaboragao do projecto, e pode também ser configurada através do software
de elaboracgao de projectos na unidade PROFINET 10. Através do nome de unidade, o
controlador identifica a unidade durante a fase de inicializagao, e transmite os parame-
tros do endereco IP correspondentes. Desta forma nao sao necessarias configuragées
directamente no escravo. O procedimento geral é descrito no exemplo do Simatic
Step?7.

1. No HW Config do STEP 7, seleccione o submenu "PLC — Ethernet — Edit Ethernet
Node...".

Aparece a janela seguinte:

Edit Ethernet Node 1 x|

Ethermet node

Modes accessible online

MALC address: || Erowse. . |

Set IP configuration
- 2 |

61608AXX
2. Clique em "Browse...".

E apresentada uma lista de todas as estacdes PROFINET 10 que podem ser ace-
didas online com a sua ferramenta de elaboragéo de projectos.

X
Starl 1L IP address MAC addiess Device lype Device name Subriet mask
10122761 DE-00-06-33-054F  ET 2005 EETEAM151-3PNHF 255,.255.255.0
10122160 080006964297  S7-400CP CP-4431-Advanced 255.265.265.0

10.1.22 82 00-OF-E3-FFFF-25  SEW-DFEGatewsy PretDevicelame-00-0F E3FFFF.25 255
10.1.22 180 O0-0F-63FFFF-13  SEWMTH-Classic  PrnetDevicehl ame-00-0F-£3-FF-FF-13

MAC addess m
Cancel [ Help |

61609AXX

Seleccione a estagéo desejada. O MOVIFIT® Classic aparece na lista sob o nome
"SEW-MTX-Classic". O nome da estagao esta configurado de fabrica com um nome
por defeito que inclui o MAC-ID, por ex., "PnetDeviceName-00-0F-69-XX-XX-XX".

Se estiverem instalados varios "SEW-MTX-Classic", estes podem ser identificados
através dos seus enderecos MAC individuais. O enderegco MAC esta colado no
MOVIFIT®. Com o botdo "Flash", & possivel identificar MOVIFIT® seleccionados,
i.e., o LED "BF" do MOVIFIT® seleccionado pisca em verde ou alternadamente em
verde e vermelho. Desta forma, é possivel verificar se a unidade seleccionada no
software corresponde efectivamente a unidade MOVIFIT® instalada.
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3. ApoOs a estagao ter sido seleccionada, aparece a seguinte janela:

¥ x

— Ethemmet node

Modes accessible online

MAL address: IDD-DF-SS-FF-FF-'I 3 Browse... |

— Set IP configuration

% se IP parameters

Gateway
1P cetiizss I‘I 0.1.22.180 @ Do not use router
Subnet mask: |255.255.255.D " Use router
[3] ASddress: I‘I 0.1.22.180
¢ Obtain IP address fram a DHCP server
— |dentified by
& Cliert |0 WAL address € Device name
ClertiD: |
[4] ————— dssign IP Configuration |
— Assign device name
1] Device name: [Corrveyor-Left Agzign Mame | 2]
- —_— ]

— Reset to factony setting

Reset | [5]

61611AXX

Introduza o nome para a unidade no campo "Device name" [1] e clique no botao [Assign
Name] [2]. O nome é transmitido para a estagdo e memorizado na unidade. O nome
pode incluir até 255 caracteres. Atribua um endereco IP e uma sub-rede e, se neces-
sario, um endereco para o router [3]. Clique no botao [Assign IP configuration] [4].

Nota: A atribuigdo da configuragao IP s6 é possivel se o controlador PROFINET 10
n&o se encontrar a trocar dados ciclicos com o MOVIFIT® (LED "BF" desligado).

O botao "Reset" [5] pode ser usado para fazer um reset do nome da unidade
MOVIFIT® através do software. ApOs reset, € sempre necessario reinicializar a uni-
dade MOVIFIT® (desligando e voltando a ligar a unidade).

4. Cliqgue novamente no botao "Browse..." e verifique se as configuragdes foram assu-
midas.

5. Feche ajanela "Edit Ethernet Node".
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6.3 Configuragdo do MOVIFIT® Classic

Para a elaboragdo do projecto com PROFIBUS é utilizado o modelo de slot. Neste
modelo, cada slot esta atribuido a um interface de comunicagio MOVIFIT®. A configu-
ragédo de toda a gama do MOVIFIT® Classic é feita seguindo 0 mesmo principio.

A figura seguinte mostra a configuracdo do PROFINET para o MOVIFIT® Classic:

Slot | Atribuicao (DP IP) Slot utilizado no

MC FC SC

Modulos possiveis

1 "PROFlsafe-Option” @ "Slot not used" X X
"F-Modul I/0" (2 bytes) X X

"Slot not used" X X X
"MOVIFIT® Status" X X

"Slot not used" X X
"SC 1PO/1PI"

"SC 1PO/2PI" X
"SC 1PO/3PI" X
"FC 2PD" X

"FC 3PD"

2 "MOVIFIT® Status"

3 "Integrated FC/SC"

x

36

"Option Module"

"Slot not used"

x

x

"Digital Inputs"

"Slot not used"

x

"12/16DI"

X | X

X | X

"Digital Outputs”

"Slot not used"
"4 DO"

x

x

x

x | X

"MOVIMOT® 1"

"Slot not used"

X | x

"MOVIMOT® 2PD"
"MOVIMOT® 3PD"

x

"MOVIMOT® 2"

"Slot not used"

X | x

"MOVIMOT® 2PD"
"MOVIMOT® 3PD"

x

"MOVIMOT® 3"

"Slot not used"

X | x

"MOVIMOT® 2PD"
"MOVIMOT® 3PD"

x
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6.3.1

Exemplo de aplicagio para o MOVIFIT®-MC

Para uma aplicagdo com MOVIFIT®-MC implementados os seguintes requisitos:

« Trés accionamentos MOVIMOT® sao controlados com 3 palavras de dados do pro-
cesso, i.e., a palavra de controlo, a velocidade e os tempos das rampas de acele-
racéo e desaceleragéo sio especificadas de forma ciclica pelo controlador de nivel
superior.

« Para aceder aos sensores e actuadores externos sao utilizadas 12 entradas e
4 saidas digitais do MOVIFIT®.

» Os canais dos sensores e dos actuadores e o interruptor de manutengéo devem ser
monitorizados no programa de controlo.

* Na&o sao utilizadas opgdes.

A tabela seguinte mostra um exemplo de configuragéo para a aplicagéo MOVIFIT®-MC.

Slot | Atribuicao Médulo instalado
1 "PROFlsafe-Option” @ "Slot not used"

2 "MOVIFIT® Status"  "MOVIFIT® Status"
3 "Integrated FC/SC" "Slot not used"

4 "Option Module" "Slot not used"

5 "Digital Inputs" "12/16DI"

6 "Digital Outputs™ "4 DO"

7 "MOVIMOT® 1" "MOVIMOT® 3PD"
8 "MOVIMOT® 2" "MOVIMOT® 3PD"
9 "MOVIMOT® 3" "MOVIMOT® 3PD"

A figura seguinte mostra os dados do processo que séo transmitidos através da rede
PROFINET. Sao transmitidos 19 bytes do mestre de bus de campo para o MOVIFIT®-
MC como dados de saida e 22 bytes para o mestre de bus de campo como dados de
entrada.

Mestre do MOVIFIT®
bus de campo MC

\====[iod PO1 | P02 | PO3 | PO1 | PO2 | PO3 | PO1 | POZ | PO3 || B

\(=Estado] 1201 [ Pi1 | P2 | P13 | Pt | P2 | Pi3 | P11 | P2 | P13 || =

61889APT

NOTA

A codificagdo dos dados do processo para os accionamentos MOVIMOT®, as E/Ss
digitais e as informagbes de estado (interruptor de manutengéo) podem ser encon-
tradas no capitulo "Descri¢do dos dados do processo", na pagina 64 e seguintes.
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A figura seguinte mostra o exemplo de configuragdo do MOVIFIT®-MC no STEP7:

'W Conlig - [SIMATIC 400{1) {Configuration) — SEW-01] =10] x|
ﬁ Station Edt Irsert PLC Wiew Options Window Help -|®] x|
D2 ¥ 65| | ke | B %52

- o-E |
.1_W | |
Profile:  [Standerd B

[ CPU 416F-2 ¥ B2 PROFIBUS DP =

R oP FROFIBUSPA

X7 FROFIBLIS Sireng 2 FROFIMET 10

5 CP 4431 Advanced -] Addiionsl Field Devices

[ EI-Z Drives

7 =HID SEW

8 + g MOKE1B-DFETZA

E] =] MOVIFIT

= @ MOVIFIT Clagsic V1.0
ﬂ Slot ot ued
i =1 Slatt: PROFIS sfe Option
p 10
FHIOT: PROFIMET 10 Spstem [100] F-Module 1/0 [2 Byta]
EL00 Gle? MOWIEIT Sishie
& | U MOWIAT Stahs |
=T g oo e eea T
& J FcFo
s I ij FCaro
, = 4 sciP0nm
] ———— = q scirosR
i SCIPDAA
4m = | (1) SEW-MOVIFIT-MC £ 23 Sloté: Option Module
= [ Option Modue —_—

Slot Module: 0. | lAdd-~T O addesz | Dia_. [ Co.. I p.a :!.-..r.. it 2l I it

0| gn SEWMOMETME ra 127600

1 |l Slot ot used " 16377 [~ 11 _Sinib. Lnna DIUmLUTs

z MOVIFIT Stahus o 512613 /” NEEE |

3 Slot not used [ T e T

4 Sk ¥ i | = W unuaunT %en

5 [[jizeol —aa— | 1 4'% @ Mowwor %0 s

E 400 - 2 - i —_— =

T MOVIMOT 37T — w14, 618 _lEs o= ! SovIMOT 3 Process Data Wh E

2 MOVIMOT 3P0 l— e, RE _lem—rv 1 | GSDMLAW21- SEWMNMSIEMI

E] MOVIMOT 3P0 — 55, 531 [526.531 | |
Insertion posshle [ | A

61622AXX
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6.3.2 Exemplo de aplicagao para o MOVIFIT®-sC
Para uma aplicagdo com MOVIFIT®-SC implementados os seguintes requisitos:

» O arrancador de motor integrado (SC) devera controlar 2 motores. Para a monitori-
zagao dentro do controlador é também usado o valor real da corrente.

» Para os sensores e actuadores externos no campo do MOVIFIT® sao utilizadas
6 entradas e 2 saidas digitais do MOVIFIT®-sC.

* Os canais dos sensores e dos actuadores e o interruptor de manutengéo devem ser
monitorizados no programa de controlo.

* N&o sao utilizadas opgdes.

A tabela seguinte mostra um exemplo de configuragdo para a aplicagéao MOVIFIT®-sC.

Slot | Atribuicao (DP IP) Médulo instalado

1 "PROFlsafe-Option” @ "Slot not used"

2 "MOVIFIT® Status" | "MOVIFIT® Status"
3 "Integrated FC/SC" | "SC 1PO/3PI"

4 "Option Module" "Slot not used"

5 "Digital Inputs” "12/16DI"

6 "Digital Outputs" "4 DO"

7 "MOVIMOT® 1" "Slot not used"

8 "MOVIMOT® 2" "Slot not used"

9 "MOVIMOT® 3" "Slot not used"

A figura seguinte mostra os dados do processo que séo transmitidos através da rede
PROFINET. Séao transmitidos 3 bytes do mestre de bus de campo para o MOVIFIT®-
SC como dados de saida e 9 bytes para o mestre de bus de campo como dados de
entrada.

bus de
campo | (D|Estado| P11 | PI2 | PI3 | 12Dl D =

Mestre do ) P01 [400]) C MOVIFIT® SC

61893APT
NOTA
: A codificagdo dos dados do processo para os accionamentos MOVIFIT®-SC, as E/Ss
1 digitais e as informagbes de estado (interruptor de manutengéo) podem ser encon-
tradas no capitulo "Descri¢do dos dados do processo", na pagina 64 e seguintes.
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A figura seguinte mostra o exemplo de configuragdo do MOVIFIT®-SC no STEPT:

1o HW Config - [SIMATIC 400(1) (Configuration) - SEW-01] =10] %]
Ol Station Edit Insert PLC view Options Window Help =121 %]
D29 655 e @ %2
= izl
:
Bt | i
Bofle:  |Standard B =]
4 ¥ PROFIBUS DP -
Xz E PROFIBUS-PA
X7 PROFBUS Smng 2 El PROFINET 10
5 CP 4431 Advanced =] Additiona Fisld Devicas
3 (=1 Diives
7 = £ SEw
8 5 MDRETB+DFE12E
E] E1C MOVIFIT
=@ MOVIFIT Classic V1.0
[@ Slot ot used
. = ) Slof1- PAOFISate Option
PHIOA: FROFIMET-I0-System [100) FModhe /0 (2 Byte]
T =171 Sl MOVIFIT Stahes
(1] SEw-M1 | Il WMOVIFIT Status |
HouAT =1 Sl Inbegraled FLASL
& q e
— | ] FcwFD
= d sciPDAR
)] — il SC1P0/2R1
@ SCiPD/PI ]
t:] 111 SEWOVIFIT-5C /Ir 1 Sie%. Lpnon mMooue
— Dption Module —
Skt Hodue | o | 14T 0 sddess | Die =T ] 01 SloeS Diatal Ingts
O |y sEwmenerse |~ JERT W 1271601 ]
1 | Shot mot wzad 1 | 16377 /II:' ] Sl Ligital Uulputs
7 ([ MOVIFIT mw/ TR 1
M = 1] S0 Moot 1-3
(_ S e ey’ /I 7 o T
5 |4 12A6D0 HMOWVIMAT 3F0
B | 400 T MAMUIFIT Tackeeds 41 N ﬂ
7|4 Shot riot used 16374 SC Matorswitch 1P0/301 E
B Shot nt used 16371" G5DMLY21-5EW-MTX-2006051 2.5l =
3 | Sktratused 1637
Trsertion possible .=
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6.3.3 Exemplo de aplicagio para o MOVIFIT®-FC
Para uma aplicagdo com MOVIFIT®-FC implementados os seguintes requisitos:

» O conversor de frequéncia integrado (FC) é controlado com 3 palavras de dados do
processo, i.e., a palavra de controlo, a velocidade e os tempos das rampas de ace-
leracao e desaceleracgdo séo especificadas de forma ciclica pelo controlador de nivel
superior.

* Para os sensores e actuadores externos no campo do MOVIFIT® sao utilizadas
6 entradas e 2 saidas digitais do MOVIFIT®-FC.

* Os canais dos sensores e dos actuadores e o interruptor de manutengéo devem ser
monitorizados no programa de controlo.

* N&o sao utilizadas opgdes.

A tabela seguinte mostra um exemplo de configuragao para a aplicagéo MOVIFIT®-FC.

Slot | Atribuicao (DP IP) Médulo instalado

1 "PROFlsafe-Option” @ "Slot not used"

2 "MOVIFIT® Status"  "MOVIFIT® Status"
3 "Integrated FC/SC" | "FC 3PD"

4 "Option Module" "Slot not used"

5 "Digital Inputs” "12/16DI"

6 "Digital Outputs" "4 DO"

7 "MOVIMOT® 1" "Slot not used"

8 "MOVIMOT® 2" "Slot not used"

9 "MOVIMOT® 3" "Slot not used"

A figura seguinte mostra os dados do processo que séo transmitidos através da rede
PROFINET. Sao transmitidos 7 bytes do mestre de bus de campo para o MOVIFIT®-FC
como dados de saida e 9 bytes para o mestre de bus de campo como dados de entrada.

Mestre do, ———") PO1 | PO2 | PO3 ‘4DOD:>

bus de | | MOVIFIT® FC
campo | (=[Estado| P11 | Pi2 | PI3 | 12DI D @
61892APT
NOTA
: A codificagdo dos dados do processo para os accionamentos MOVIFIT®-FC, as E/Ss
1 digitais e as informagbes de estado (interruptor de manutengédo) podem ser encon-
tradas no capitulo "Descrigao dos dados do processo", na pagina 64 e seguintes.
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A figura seguinte mostra o exemplo de configuragdo do MOVIFIT®-FC no STEPT:

Lio HW Config - [SIMATIC 400(1) {Configuration) -- SEW-01] E =10] x|
O sStaton Edit Insert FLC Wew Options Window Help =] x|
| O 2 E | 5| G e || ke b | D 2 ) 55 | 02
= o=l
i
1 D Bt | “_’Iﬁl
Brofle:  |Standard =]

4 CPU 416F-2 v B PROFIEUS DF B
Xz ﬁ PROFIBUS-PA
X7 BROFBLS Smng 2 2] PROFINET 10
5 CP £431 Advanced =] Additional Field Devices
[ =) Drves
7 =] SEW
8 - MDAE1B+DFE128
9 =1 MOVIFIT
= @@ MOVIFIT Classic V1.0
[ Sl not used
PHIO1: PROFINET-I0-System [100] B8 Sloht: PRORSale Opfion

A Filodue 170 |2 Bie)
=00 Slot2 MOWIFIT Stahss
| I MOVIFIT Status ]
B Slotd Integraled FLSL
A e

— .| [Famsm ]
- i / \POV?

o
=i 4 sciPosee
SCIPDIEFI
4= :J 1] SEM/MOVIFIT-FC / = Sletd: Option Modude
, A Option Module -
Slot Module D... I | Addie_ 70 addi=- Dia.. Cu..l ELIT0 GledB Tiesbal lnruide
[ SEW TR ! JERTE | 121601 |
1 | Shot mot wzad | 63T /_ 71 SIeE. LIiceal DUIDUes
2 [ MOVIFIT Sratus " 512,513 I—Ill 200
| . _|_I'|514...s19 514 518 | R
4 Sl e’ ey’ / — MOVIMOT 2FD
5|4 721601 - — | HOVIMOT 3F0
& ||} 400 ~at— 2 =R MAAEIT Tarbwndams i N ﬂ
7 |14 Shot rot uzed 16374" FL Frequancy Irvearter 3 Process Data Words £y
[ Slok ot used (L GSDMLAZ 1-5EW-MT- 20060515 5 =
3 [[§ Skt mat wed =i
Tresartion possible | 2
61625AXX

Manual de Instrugbes — Nivel funcional MOVIFIT® "Classic"




PROFINET IO
Alarmes de diagnodstico PROFINET

6.4 Alarmes de diagnéstico PROFINET

6.4.1 Activar os alarmes de diagnéstico

O interface PROFINET suporta alarmes de diagndstico gerados em caso de irregulari-
dade na unidade. Estes alarmes de diagnésticos estdo desactivados por defeito. Os
alarmes podem ser activados no STEP7 HW Config seleccionando um slot e, fazendo
um clique no botao direito do rato, seleccionando a opgéo "Object Properties..." para
abrir a janela de dialogo de configuragéo dos parametros. Configure nesta janela os
alarmes para "On".

Propesties - PRETDeviceName i x|
Geresal | Addiesses  Paramelers |
Walse:
33
= Alarm setings (head)
[&] Enstile diagnasis alams Off

(=] Enable diagnosis alams port: 1 (X30) | Monitoring OFf
(5] Ensble diagrasis alarms park 2 (£31) | Menitoring Off

ot | b |
61895AXX
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6.4.2 Determinar a causa da irregularidade

Uma irregularidade na unidade funcional integrante do médulo instalado faz com que
seja enviado ao controlador SIMATIC um alarme de diagndstico sob a forma de um
"evento de entrada". O LED SF do controlador acende a vermelho. A causa da irregu-
laridade pode ser determinada no STEP7 HW Config. Para o efeito, va ONLINE, selec-
cione o simbolo do interface SEW-PROFINET, e consulte o estado do médulo ("Module
Information") através do menu de contexto do botéo direito do rato.

@ Module Information - MOYIFIT Classic ¥1.0 o ]
Path: IProfinetHack\SIMATlE 300-5tationtCPU 317 Operating mode of the CPU: <i> RUM

Status: €24 Errar

10 controller device number: 1} Marufacturer's [D: 168 0104
Device 1D 16# 0002

) . Hex. Format... |
Standard diagnostics:

General

LChannel-gpecific diagnostics:

Slot Chanrel ... | Emar

F112 Peripheral Errar

7 F111 Timeout Subspstem

Help on selected diagnostic row: Dizplay |
Cloge Update | Fritt... | Help |

61896AXX

Se fizer um clique no botéo "Display”, sdo apresentadas informagdes detalhadas sobre
a irregularidade.

Assim que a irregularidade for eliminada, é enviado para o controlador um "evento de
saida". O LED SF apaga e a irregularidade desaparece do estado do médulo.

6.4.3 Monitorizagao da ligagao Ethernet

Uma fungéo especial é a possibilidade de monitorizar as ligagées Ethernet através do
Switch integrado. Através de "Slot 0", é possivel activar a monitorizagdo das duas
portas de Ethernet. Em topologias em linha, é Gtil activar a monitorizagdo da porta a
qual estéo ligadas unidades PROFINET adicionais e ndo da porta onde se encontra
ligado o controlador PROFINET (mestre).
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6.4.4 Alarmes de diagnéstico MOVIFIT®

Slot

Possiveis causas da irregularidade

0

Falha na comunicagéo na porta 1
Falha na comunicagao na porta 2
Erro de hardware na MOVIFIT®-EBOX (por ex., erro Watchdog)

Irregularidade na ligagdo com a opgdo PROFIsafe S11. Estas anomalias estéo des-
critas no Manual "Desconexao segura para MOVIFIT®",

Irregularidade relacionada com as informagdes indicadas através da palavra de
estado do MOVIFIT® (por ex., interruptor de manutengao actuou)

F111: Interrupgdo na comunicagdo com a secgao de poténcia interna.

F111: Interrupgdo na comunicagdo com o MOVIMOT®.

. F111: Interrupgao na comunicagéo com o MOVIMOT®.

© 0 N o W

F111: Interrupgio na comunicagio com o MOVIMOT®.
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7 DeviceNet
NOTA
- Para informagbes sobre a ligagdo DeviceNet, colocagdo em funcionamento via
1 DeviceNet (MAC-ID, velocidade de transmissao dos dados, etc.) e descri¢gdo dos LEDs
DeviceNet, consulte as respectivas Instrugées de Operagéo do MOVIFIT®.

7.1

Instalagcao do ficheiro EDS via RSNetworx

1. Chame o RSNetworx

2. Seleccione a opgao "Tools/EDS Wizard ...". Aparece a seguinte janela:

Rockwell Software's EDS Wizard )

Options
what tagk do you want to complete?

lC ‘Heister an EDS file[s].

iThiz option will add a device(s] to our database.é

 Urregizter a device.
Thiz option will remove a device that has been reqistered by an EDS file from

our database.

ml ™ Change a device's graphic image.
@Ikl Thiz option allows you to replace the graphic image [icon file] azsociated with a

device.

 Create an EDS file.
Thiz option creates a new EDS file that allows our software to recognize your

device.

EI = Upload EDS filefz] fram the device,
Thiz option uploads and registers the EDS file(z] stored in the device.

£ Zurlick, I wieiter I .ﬂbbrechenl

3. Seleccione "Register an EDS

Rockwell Software's EDS Wizard

Registration

Electranic Data Sheet filels) will be added to your spstem for uze in Fockwell

Software applications.

61575AXX

file(s)". Aparece a seguinte janela:

¥ Reqister a single file
” Reqister a directamy of EDS files

Mamed:

I~ Look in subfolders

CAProjektedEET - DeviceMet\eds\MOVIFIT\MOVIFIT_Classic.eds

i *If there is an icon file [ico) with the same name as the file(z) you are registering
then thiz image will be azsociated with the device.

To perform an installation test on the file(z), click Next

< Zuriick | Wieiter » | Abbrechenl

61576AXX

4. Seleccione o ficheiro EDS fazendo um clique sobre o botao "Browse".
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5. Confirme a selec¢do. Aparece a seguinte janela:

Rockwell Software's EDS Wizard

Change Graphic Image
Y'ou can change the araphic image that iz azsociated with a device.

Product Types

M E@ Wendor Specific Type
a SEW MOVIFIT CLASSIC

< Zuriick Abbrechen

HEIIEI}

61577AXX
6. Seleccione o ficheiro ICO.
7. Termine a instalagéo.

Depois da instalagdo bem sucedida, € indicado o MOVIFIT® na lista de hardware:

; DeviceNet - RSNetWorx for DeviceNet

File Edit “iew MNetwork Device Diagnostics Tools Help
Ble-d& s 2aelw|eal: E|E
Hardware =l

[ Dodge EZLINK -
fﬁ General Purpose Discrete 110

rﬁ Generic Device

(] Human Machine Interface

Inductive Proximity Switch

Lirnit Switch

[ Photoelectric Sensor
fﬂ PointBus Motor Skarter
[ Rockwel Automation miscellaneous
fﬁ SCAMNport Adapter
fﬁ Safety Discrebe IJ0 Device
[ Smart MCC
[ specialty /o
El--@ vendar
- HMS Fieldbus Systems AB (Hasshjer Micro Sys)
Rockwell Automation - Allen-Bradley
Rockwell Automation - Dodge
Rockwell dukomation - Electra-Craft Motion Control
Rockwell dukomation - Reliance Electric
Rockwell Automation/Entek Ird Intl,
Rockwell AutomationySprecher+5chub
SEMW Euradrive GmbH

E@ Linknown Device Type 100
o B SEWW MOWTNETYE MEN 1R

|ﬁ SEWY MOVIFIT CLASSIC I =

61578AXX
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Configuragao do MOVIFIT® Classic

Apos ter sido efectuado um scan da rede DeviceNet (por exemplo com o RSNetWorx

via Single Scan ou mudando para o modo Online), o MOVIFIT® é apresentado na lista
da rede.

R
e e
B F-d@ ey aalE e W BB
L] X

I747-50N  SEW-MOVIMGT  SEW SEW r 1770-FD
Indurctiem Peacaaty Switih = Scaee GATEWAY  MOVIDRWE R Inerface

“
+ Lt Semrh Module Ma0Ee OFDIB

i) Motor Crverioed Moo
+ ) Motoe Starter ?, E!
Photosieoic Senkor
Prarifus Mot SLastar o fic) ™

Eockmel Aubonation mescelanmous I

.| mE

" Har

SCANpait Sedepter
Safety Discrebe [0 Device:
") Srwart MOC
Speciay L0
~edr

[
15 Piskcbius Sysheres A (Massboer MY
Rockmed Autonation - AberrEradey

) Rockseed Automation - Dadge
Recheeed Aubomalion - Beire-Cralt M

5 5 Y

v

Broxchoanll Auborsation - Ralancs Elactri
Rockeeed Aubomation Tntek: Ind Ind,
Rkl Aubomation Sprechar+ Schuh
SEW Eurodrive GnitH
) Urbraen Devioe Type 100

SE GATEWAT MO

.

T

SEW HOHIDEIVE DFC 1B
SOW WONIFIT CLASSIC
SER-MVIMOT-HFD

-

al T || O e S W. 1~ W =W O] »fH

Lk
1
3

|Dus | peserptinn

Maggages

£

gy e —
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7.21 Configuragao do MOVIFIT®
Fazendo um duplo clique sobre o simbolo do MOVIFIT® é aberta uma janela de dialogo,
na qual podem ser configurados os parametros do MOVIFIT®.
Identificagao No grupo "ldentification" é possivel ler o tipo da unidade MOVIFIT®. No exemplo é ilus-
trado o MOVIFIT®-MC.
Adicionalmente, sao apresentadas informagdes sobre a velocidade de transmiss&o dos
dados e o MAC-ID (endereco da estagao).
211
Gereral Patameless | 10 Data | EDS Fie |
Salect the parameter that pou wank o configune and inkiabe an
action using the toolbar
W Groups B IAI | = Monitor 1 ‘;"_
I | ¥ $8| Parameter | Current Value
g ldentification
1 @ DeviceT ype MC
2 2 £ Baudhate S00 kgaud
3 & Station Address 5
_ﬁ] Configuration
) PO-Description
s} PI-Description
‘| f
[0k ]| sbbeechen | Opemehmen| — Hife |
61580AXX
Configuragcdo No grupo "Configuration”, € possivel alterar os parametros de configuragéo do interface

de dados do processo DeviceNet. Apds o primeiro scan da unidade, as varias versdes
do MOVIFIT® sao apresentadas com o maximo de dados do processo.

A figura seguinte mostra a configuragéo

EE. SEW MOVIFIT CLASSIC

General Parameters | 140 Data | EDS Fie |

=

action uzing the toalbar.

Select the parameter that pou want to configure and initiate an

dos dados do processo DeviceNet:

Al

¥ Groups 3@ @

| = Monitor

T =

I | ffll lﬁl Parameker | Current Value

-

& Identification
_@ Configuration

Configured

Enable Configuration

Configuration correct true
FD Len In

FD Len Qut

4 |

E B B

4 Module Status enabled

5 Inteqgrated FCISC disabled

6 Opkion Module disabled

7 Digital Inputs enabled

g Digital Oukputs enabled

9 MOYIMOT 1 MOYIMOT SPD

10 MOYIMOT 2 disabled
MOYIMOT 3 disabled

Ok I Abbrechen

Obemehmen |

Hire |
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Alteragao da
configuracao do
interface de
dados do
processo

No item "Configuration" & possivel desactivar as varias configuragdes. Estas configura-
¢bes sdo memorizadas na ABOX do MOVIFIT® e permanecem disponiveis apés uma
eventual substituicdo da unidade. Os paradmetros configurados sdo activados na uni-
dade com o parametro 12 "Enable Configuration = Change". Em seguida, este para-
metro é automaticamente ajustado para o valor "configured". Fazendo um novo upload,
€ possivel visualizar os valores assumidos. O parédmetro 13 "Configuration correct"
sinaliza, apés o upload, se a configuragéo ajustada é valida (true) ou invalida (false).

Nos parédmetros 14 e 15 é indicado o comprimento dos dados do processo em bytes,
apos a configuragdo bem sucedida. Este comprimento dos dados do processo € calcu-
lado em fungéo da configuragéo do MOVIFIT®. Se a configuragéo for alterada, € neces-
sario parametrizar também no controlador, o novo comprimento dos dados do pro-
cesso.

Diferentes conjuntos de configuragdes sdo possiveis em fun¢do do tipo de unidade
(MC, FC ou SC).

A tabela se%uinte mostra uma lista de todas as configuragdes DeviceNet possiveis para
o MOVIFIT™ ClassicFC:

Configu- | Nome da configuragdo @ Ajuste possiveis Utilizado em Comprimento
racao em bytes

MC FC SC In Out
4 "Module Status" "disabled" X X X 0 0
"enabled" X X X 2 0
5 "Integrated FC/SC" "disabled" X X X 0 0
"SC 1PO/1PI" X 2 2
"SC 1PO/2PI" X 4 2
"SC 1PO/3PI" X 6 2
"FC 2PD" X 4 4
"FC 3PD" X 6 6
"Option Module" "disabled" X X X 0 0
"Digital Inputs" "disabled" X X X 0 0
"enabled" 12/16DI = 6/8DI | 6/8DI 211 0
8 "Digital Outputs" "disabled" X X X 0 0
"enabled" 4DO 2DO 2DO 0 1
9 "MOVIMOT® 1" "disabled" X X X 0 0
"MOVIMOT® 2PD" X 4 4
"MOVIMOT® 3pPD" X 6 6
10 "MOVIMOT® 2" "disabled" X X X 0 0
"MOVIMOT® 2PD" X 4 4
"MOVIMOT® 3pPD" X 6 6
1 "MOVIMOT® 3" "disabled" X X X 0 0
"MOVIMOT® 2PD" X 4 4
"MOVIMOT® 3pPD" X 6 6
12 "Enable Configura- "Configured" X X X - -
tion” "Change" X X X - -
13 "Configuration cor- "false" X X X - -
rect” "true” X X X - -
14 "PD Len In" Numero de bytes X X X - -
15 "PD Len Out" Numero de bytes X X X - -
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Descricdao PO

No grupo "PO-Description" é indicada a atribuicdo dos dados de processo do byte de

saida. No exemplo, o byte 0 esta ocupado com as saidas binarias e os bytes 1 a 6 estao

ocupados com as 3 palavras de dados do

processo para o MOVIMOT® 1.

21
General Parameters |10 Data | EDS Fie |
Selact the parameter that pou want to configus and mikate an
action using the toalbar.
W Groups B8 IAI '| = Monior B
D ¥ & Parameter Currenk Yalue =
& Identification
T Configuration
Lol B Deso. 0wt BirCut
Loy @ Desor, Out 1 L
15 B Desoow? PR
19 @ Desor, Owt3 11
m M Deser.Outd 1M1
21 M pescr.Outs 1M1
7z M Desc.Outs 1M1
i B Desc.Oouw? Emgity
i 24 B  Desa.Outs Empty
i B Desa.Outd Empty
26 B Deso. Out 10 Ermicty J:‘
4] | »
14 I fbbeechen | Ubsmehmen | Hite |
61582AXX

Descricao Pl No grupo

entrada.

"Pl-Description" é indicada a atribuicdo dos dados de processo do byte de

No exemplo, estao descritos o estado do modulo (nos bytes 0 e 1), as entradas binarias

(nos bytes 2 e 3) e as 3 palavras de dados
42a9).

do processo para o MOVIMOT® 1 (nos bytes

L-SEW MOYIFIT CLASSIC 21xl
General Parameters | 1/0 Data | EDS File |
i Select the parameter that pou want to configure and initiate ah
¥l action using the toolbar,
[V Groups i @ Al - | = Monitor % %
ID | &1 | parameter | current Walue -
Identification
Configuration
PO-Description
I?g PI-Description
45 @ Descr, In0 ModulStatus _
Bo49 @ Descr. In 1 MadulSkatus
S0 @ Desar.InZ BinIn
51 @ Descr.Ind Binln
Sz @ Descr.Ind MM1
53 @ Descr.Ins MM 1
54 ®  Desar.Ing MM1
55 @ Descr.In7 MM 1
i 86 B Desor InG MM1
i 57 @ Descr.In® 1M1 hd
1| | 3
Ok, I Abbrechen Ubemehmen | Hilfe |
61583AXX
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7.2.2 Configuragao do PLC

A configuragéo € iniciada fazendo um duplo clique sobre o simbolo do PLC.

Registo "Module"

No registo "Module", é possivel introduzir o "Interscan Delay", que determina a duragao

do ciclo dos dados do processo.

-'-, 1747-SDN Scanner Module

General  Module | Scanlistl Input I Dutputl ADR I Summar_l,ll

|2 _|; msec  Jpload from Scanner |
=

Interscan Delay:

Fareground ta
Background Poll R atio:

2xl

Download to Scanner |
Module Defaults |
Slave Mode... |
Advanced... |

1747-50M:

Slot:

M=

Ok I Abbrechen

Ubernetmen Hilfe

Registo "Scanlist"

61584AXX

No registo "Scanlist", sdo indicadas as unidades disponiveis ("Available Devices") na

secgao esquerda da janela. Seleccione o MOVIFIT® desta lista e mova a unidade para

a lista scan com o botao ">".

E¥.1747-SDN Scanner Module

Generall Module  Scanlist | Input | Dutputl ADR I Summar}ll

Available Devices:

ﬂ 04, SEW MOVIDRIVE DF...

Ird Automap on Add

Upload from Scanner... |
Download to Scanner. .. |
Edit I/0 Parameters... |

b

EN EA S

2]

Scanlist:

¥ Mode Agtive
— Electronic Key:

¥ Device Type
¥ “endar

¥ Product Cods
[ Major Bevizion

I~ HMinor ™ o higher

ak I Abbrechen | Ulgemehmenl

Hilfe

61585AXX
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O comprimento dos dados do processo pode ser configurado fazendo um duplo clique
sobre a unidade na "Scanlist". Introduza o comprimento dos dados do processo a ser
indicado em "Parameter-Object" (parametros 14 e 15). Esta janela tem de ser encer-
rada com OK.

Em seguida, é necessario transmitir os dados para o PLC. Para o efeito, use o botao
"Accept”. (Antes de transmitir os dados para o PLC, é necessario comutar o controlador
para o modo de programagao!)

A figura seguinte mostra os parametros de E/S para um MOVIFIT® MC com um
MOVIMOT®:

Edit 10 Parameters : 05, SEW MOV 2%
I Siabed: 1™ Change of State / Cyclic
Irput Size: _lj Bytes & ~
r
Inpug See: _|:| Bytes
¥ Polled Output Size: 1 Bytes
Irput Sige: |10 _|3 Bytes Heaitbest Rate: 4: e
Dukput Size: |7 =] Brles
Pol Bate:  |Every Scan =
’TI Cancel | Restoee 110 Sizes I

61819AXX

Consisténcia dos dados:

Para que os dados possam ser trocados de forma consistente, € necessario copiar os
valores no controlador para uma area temporaria utilizando um bloco de cépia do con-
trolador.

Controlo via DeviceNet com "Polled 1/0":

A amplitude dos dados do processo depende do tipo de MOVIFIT® utilizado (MC, FC,
SC). O Scanner da DeviceNet memoriza os dados do processo no PLC através de uma
area /O directa ou através de ficheiros M.

Modo Idle do interface DeviceNet:

No modo Ildle, os dados do processo sao enviados do controlador sem conteido. Neste
caso, os dados de saida do processo do MOVIFIT® s3o colocados em zero, as saidas
sdo desactivadas e os accionamentos imobilizados.

Detecgcao de MAC-IDs iguais:

Para garantir que todas as estagdes ligadas ao bus e conformes com DeviceNet pos-
suem enderecos diferentes, é realizado uma verificagado de "Duplicate MAC-ID". Este
teste é realizado apds a inicializagdo da unidade e sinalizado nos LEDs.
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7.2.3 Elaboragao do projecto para um MOVIFIT® MC

A tabela seguinte mostra uma lista das configuragdes possiveis para o MOVIFIT® MC,
nivel funcional Classic. As configuragdes a negrito representam os ajustes no estado

de entrega, para que possam ser aproveitadas ao maximo as fungdes da unidade
MOVIFIT®.
Configuracao | Nome da configuracdao @ Ajuste possiveis Comprimento
em bytes
In Out
4 "Module Status" "disabled" 0 0
"enabled" 2 0
"Integrated FC/SC" "disabled" 0 0
"Option Module" "disabled" 0 (]
"Digital Inputs" "disabled" 0 0
"enabled" 2 0
8 "Digital Outputs" "disabled" 0 0
"enabled" 0 1
9 "MOVIMOT® 1" "disabled" 0 0
"MOVIMOT® 2PD" 4 4
"MOVIMOT® 3PD" | 6 6
10 "MOVIMOT® 2" "disabled" 0 0
"MOVIMOT® 2PD" 4 4
"MOVIMOT® 3PD" | 6 6
11 "MOVIMOT® 3" "disabled" 0 0
"MOVIMOT® 2PD" 4 4
"MOVIMOT® 3PD" 6 6
12 "Enable Configuration" | "Configured" . 0 . 0
"Change" 0 0
13 "Configuration correct"  "false" 0 0
"true" 0 0
14 "PD Len In" Numero de bytes 22 0
15 "PD Len Out" Numero de bytes - 19
NOTA
[ ] Atencao! Se estiver instalado um numero menor de accionamentos MOVIMOT® do
1 que o configurado, o MOVIFIT® MC emite um erro de sistema. O LED "SF" acende a
vermelho! Na configuragdo DeviceNet, configure os accionamentos MOVIMOT® nao

utilizados para "disabled".

Nota sobre a alteragado da configuracao default:

A configuragdo default do MOVIFIT® MC pode ser alterada se na sua aplicagao
DeviceNet

estiverem instalados menos de trés MOVIMOT®

deseja controlar os accionamentos MOVIMOT® através de 2 palavras de dados do
processo

as entradas/saidas digitais e o estado do MOVIFIT® nao forem avaliados
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Exemplo de Para uma aplicagao com MOVIFIT®-MC implementados os seguintes requisitos:
apllcagi:lr%para © . Trés accionamentos MOVIMOT® s&o controlados com 3 palavras de dados do pro-
MOVIFIT™ MC cesso, i.e., a palavra de controlo, a velocidade e os tempos das rampas de acele-
racéo e desaceleragéo sio especificadas de forma ciclica pelo controlador de nivel
superior.
+ Para aceder aos sensores e actuadores externos sao utilizadas 12 entradas e
4 saidas digitais do MOVIFIT®.
» Os canais dos sensores e dos actuadores e o interruptor de manutengao devem ser
monitorizados no programa de controlo.
* Na&o sao utilizadas opgdes.
A figura seguinte mostra a configuragao default para o MOVIFIT® MC. Os parametros
14 "PD Len In" e 15 "PD Len Out" indicam o nimero de bytes dos dados de entrada e
de saida que tem de ser introduzido na configuragdo dos "Polled 1/0s" do PLC:
Parametros Polled 1/O = SEW MOYIFEIEEES 2%
Comprimento General Parameters | 1/0 Data | EDS File |
de entrada: ) .
. i Select the parameter that you want to configure and initiate an
Comprimento ¥l achon uzing the toolbar,
de saida:
W Groups Boan [an v| = Moriter [l Ef
1 | E’I| lfl Parameter | urrent value =
_iﬁ Identification
4 Module Stakus enabled
5 Inteqgrated FCiaiC disabled
& Dpkion Module disabled
7 Digital Inputs enabled
g Digital Qukpuks enabled
el MOYIMOT 1 MOYIMOT 3P0
-1 MOYIMOT 2 MOVIMOT 3PD
11 MOYIMOT 3 MOYIMOT 3P0
1z Enable Configuration Confiqured b
13 @ Configuration correck true
14 FD Len In zz
“ {5 @ PDLen Out 19 b
1| | 3
QK I Abbrechen | Ubernehmen | Hilke |
61588AXX
A figura seguinte mostra os dados do processo da configuragao default para o MOVIFIT® MC:
Mestre do MOVIFIT®
bus de campo MC
i i
i i
=0 PO1 | PO2 | PO3 | POT | PO2 | PO3 | POT | PO2 | POS || !
i i
\(=Estado] 1201 [ P11 | P2 [ P13 | P11 | P2 | PI3 | P11 | Pi2 | PI3 || =
61889APT
NOTA
[ ]

A codificagdo dos dados do processo para os accionamentos MOVIMOT®, as E/Ss
digitais e as informagbes de estado (interruptor de manutengéo) podem ser encon-
tradas no capitulo "Descri¢do dos dados do processo", na pagina 64 e seguintes.
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7.2.4 Elaboragao do projecto para um MOVIFIT® sC

A tabela seguinte mostra uma lista das configuragbes possiveis para o MOVIFIT® sC
(arrancador de motor), nivel funcional Classic. Na entrega, as configuragdes a negrito
permitem obter o maximo de funcionalidade da unidade MOVIFIT®.

Configuragao Nome da configuragao Ajuste possiveis Comprimento

em bytes
In Out

4 "Module Status" "disabled" 0 0
"enabled" 2 0

5 "Integrated FC/SC" "disabled" 0 0
"SC 1PO/1PI" 2 2

"SC 1PO/2PI" 4 2

"SC 1PO/3PI" 6 2

"Option Module" "disabled" 0 0

"Digital Inputs" "disabled" 0 0

"enabled" 1 0

8 "Digital Outputs” "disabled" 0 0
"enabled" 0 1

9 "MOVIMOT® 1" “disabled" 0 0
10 "MOVIMOT® 2" "disabled" 0 0
1 "MOVIMOT® 3" "disabled" 0 0
12 "Enable Configuration" "Configured" . 0 . 0
"Change" 0 0

13 "Configuration correct” | "false" 0 0
"true" 0 0

14 "PD Len In" Numero de bytes 9 0
15 "PD Len Out" Numero de bytes - 3

Nota sobre a alteragdo da configuragao default

A configuragdo default do MOVIFIT® sc pode ser alterada se na sua aplicagédo
DeviceNet

» desejar utilizar uma configuragao diferente para os dados do processo para o arran-
cador de motor

- as entradas/saidas digitais e o estado do MOVIFIT® n&o forem utilizados

NOTA
: Atencao! A activacdo de configuragdes nado suportadas pelo MOVIFIT® SC leva a
1 configuracdes invalidas. Este estado é sinalizado pelo pardmetro 13 "Configuration
correct" = "false".
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Exemplo de Para uma aplicagao com MOVIFIT®-sC implementados os seguintes requisitos:
apllcagi:lr%para 0 .« O arrancador de motor integrado (SC) devera controlar 2 motores. Para a monitori-
MOVIFIT™ SC zagao dentro do controlador é também usado o valor real da corrente.
» Para os sensores e actuadores externos no campo do MOVIFIT® sao utilizadas
6 entradas e 2 saidas digitais do MOVIFIT®-sC.
» Os canais dos sensores e dos actuadores e o interruptor de manutengao devem ser
monitorizados no programa de controlo.
* N&o sao utilizadas opgdes.
A figura seguinte mostra a configuracdo default para o MOVIFIT® SC. Os paradmetros
14 "PD Len In" e 15 "PD Len Out" indicam o niumero de bytes dos dados de entrada e
de saida que tem de ser introduzido na configuragdo dos "Polled 1/0s" do PLC:
Parametros Polled /O E-"SEW MOVIFIT CLASSIC 21
Comprimento General Parameters | 1/0 Data | EDS Fike |
de entrada: 9 Bytes
. i Select the parameter that you want to configure and initiate an
Comprimento action using the toolbar,
de saida: 3 Bytes
v Groups 5 @ Al +| = Monitor %I %
s} 2| Parameter | current value -
_|ﬁ'| Identification
__|E_E'| Configuration
4 Module Skatus enabled
5 Integrated FC/SC 5C 1POJ3PI
i Option Madule disabled
7 Digital Inputs enabled
g Digital Outputs enabled
g MOWIMOT 1 disabled
10 MOYIMOT 2 disabled
11 MOYIMOT 3 disabled
Enable Configuration Configured
13 @ Configurakion correct true
14 &  PDLlenIn 9
“ 15 @  PDLlenOut 3 hi
| | »
ak. I Abbrechen | Ubernehmen | Hilfe |
61588AXX
A figura seguinte mostra os dados do processo da configuragdo default para o
MOVIFIT® SC:
| | O |
Mestre do ) \
i PO1 [2DO| | )|
bus de | -- " IMOVIFIT® SC
! !
campo | (=j|Estado| PI1 | P2 | PI3 \eo.ﬂ (==}
61891APT
NOTA
[ ]

A codificagdo dos dados do processo para os accionamentos MOVIFIT®-SC, as E/Ss
digitais e as informagbes de estado (interruptor de manutengéo) podem ser encon-

tradas no capitulo "Descri¢do dos dados do processo", na pagina 64 e seguintes.
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7.2.5 Elaboragao do projecto para um MOVIFIT® FC

A tabela seguinte mostra uma lista das configuragdes possiveis para o MOVIFIT® FC
(conversor de frequéncia), nivel funcional Classic. Na entrega, as configuragdes a
negrito permitem obter o maximo da funcionalidade da unidade MOVIFIT®.

Configuragao Nome da configuragao Ajuste possiveis Comprimento

em bytes
In Out

4 "Module Status" "disabled" 0 0
"enabled" 2 0

5 "Integrated FC/SC" "disabled" 0 0
"SC 1PO/1PI" 2 2

"SC 1PO/2PI" 4 2

"SC 1PO/3PI" 6 2

"FC 2PD" 4 4

"FC 3PD" 6 6

"Option Module" "disabled" . 0 0

"Digital Inputs" "disabled" 0 0

"enabled" 1 0

8 "Digital Outputs" "disabled" 0 0
"enabled" 0 1

9 "MOVIMOT 1" "disabled" 0 0
10 "MOVIMOT 2" "disabled" 0 0
1 "MOVIMOT 3" "disabled" 0 0
12 "Enable Configuration" "Configured" 0 0
"Change" 0 0

13 "Configuration correct” "false" 0 0
"true" 0 0

14 "PD Len In" Numero de bytes 9 0
15 "PD Len Out" Numero de bytes - 7

Nota sobre a alteragido da configuragao default

A configuragdo default do MOVIFIT® FC pode ser alterada se na sua aplicagao
DeviceNet

» desejar controlar o conversor de frequéncia integrado s6 com 2 palavras de dados
do processo (sem especificagdo da rampa)

» as entradas/saidas digitais e o estado do MOVIFIT® nao forem utilizados

NOTA
: Atencgao! A activagao de configuragdes nido suportadas pelo MOVIFIT® FC leva a
1 configuracdes invalidas. Este estado € sinalizado pelo parametro 13 "Configuration

correct" = "false".

Manual de Instrugbes — Nivel funcional MOVIFI 7® "Classic"




DeviceNet
Configuragao do MOVIFIT® Classic

Exemplo de

aplicagao para o

Para uma aplicagdo com MOVIFIT®-FC implementados os seguintes requisitos:

» O conversor de frequéncia integrado (FC) é controlado com 3 palavras de dados do

MOVIFIT® FC processo, i.e., a palavra de controlo, a velocidade e os tempos das rampas de ace-
leracado e desaceleracgdo séo especificadas de forma ciclica pelo controlador de nivel
superior.

» Para os sensores e actuadores externos no campo do MOVIFIT® sao utilizadas
6 entradas e 2 saidas digitais do MOVIFIT®-FC.
» Os canais dos sensores e dos actuadores e o interruptor de manutengao devem ser
monitorizados no programa de controlo.
* N&o sao utilizadas opgdes.
A figura seguinte mostra a configuracao default para o MOVIFIT® FC. Os parametros
14 "PD Len In" e 15 "PD Len Out" indicam o nimero de bytes dos dados de entrada e
de saida que tem de ser introduzido na configuragdo dos "Polled 1/0s" do PLC:
Parametros Polled /0 ==
Comprimento General Parameters |1/0 Data | EDS File |
de entrada: 9 Bytes . L
3 Selgct thn_a parameter that you want to configure and initiate an
Comprimento i action using the toolbar.
de saida: 7 Bytes
4 ¥ Groups g [a | = Monitor Ny =
jin} | I@I| lﬂ Parameker | Current Yalue =
-_|E_E'| Configuration
o4 Madule Skakus enabled
; Integraked FCfSC FC 3PD
Option Madule disabled
Digital Inputs enabled
Digital Outputs enabled
MOWIMOT 1 disabled
MOYIMOT 2 disabled
MOVIMOT 3 disabled
Enable Configuration Configured b
Configuration correck true
& PD Len In a
i PO Len Qut 7 bl
| 3
(] 4 I Abbrechen UI_:emehmenl Hilfe |
61591AXX
A figura seguinte mostra os dados do processo da configuragdo default para o
MOVIFIT® FC:
! !
! !
Mestre do' PO1 | PO2 | PO3 2DOD |
|| Po1 | PO2 | PO3 0ol =) | 1 v iErTe FC
bus de | D i
campo | (m|Estado| PI1 | P2 | PI3 [eni[] (== |
61890APT
NOTA
@

A codificagdo dos dados do processo para os accionamentos MOVIFIT®-FC, as E/Ss
digitais e as informagbes de estado (interruptor de manutengédo) podem ser encon-
tradas no capitulo "Descrigao dos dados do processo", na pagina 64 e seguintes.

Manual de Instrugbes — Nivel funcional MOVIFIT® "Classic"

59



60

7.3
7.3.1

DeviceNet
Parametrizacao via DeviceNet

Parametrizagao via DeviceNet

Canal de parametros SEW

O canal de parametros SEW representa uma ligagéo, através da qual os parametros
podem ser alterados ou lidos no MOVIFIT®. Este canal é representado através das
"Explicit-Messages". O acesso ao canal de parametros SEW da-se através do objecto
"Register" (Class 7) e do objecto de parametros (Class 15).

7.3.2 Register Object (Class 7)

O canal de dados de parametros SEW pode ser acedido através dos servigos

» Get_Attribute_Single

+ Set_Attribute_Single

O objecto "Register" da DeviceNet esta especificado de forma que objectos Input so
possam ser lidos e objectos Output possam ser lidos e escritos. Por esta razao,

resultam as seguintes possibilidades para enderecar o canal de dados de pardmetros
SEW, apresentadas na tabela seguinte.

A tabela seguinte mostra a atribuicdo das instancias aos servicos de parédmetros
MOVILINK®:

Instancia Input / Output Servigo MOVILINK® resultante com
Get_Attribute_Single Set_Attribute_Single

1 Input Read Invalido

2 Output Read Write

3 Output Read Write volatile

4 Input Read minimo Invalido

5 Input Read maximo Invalido

6 Input Read pré-definido Invalido

7 Input Read Scaling Invalido

8 Input Read atributos Invalido

9 Input Read EEPROM Invalido
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7.3.3 Objecto "Registo" para a parametrizagao via DeviceNet

M

Parameter A tabela seguinte mostra o telegrama de pedido de parametro com um exemplo para
Request leitura do parédmetro "Referéncia do firmware" indice 8300 = 206Cy,, sub-indice 0). No
exemplo, é acedido a secgao de poténcia de nivel inferior do MOVIFIT® FC através do
sub-endereco 1 e do sub-canal 1.

Offset do | Funcéao Valor Exemplo
byte

0 ' MACID ' 01hex

1 Service 90pex

2 Class 07 hex

3 ' Instance . 02pex

4 Attributes 04pex

5 Index Baixo 6Chex

6 ' Index Alto ' 20hex

7 Data LSB 00p6x

8 Data 00hex

9 ' Data ' 00hex

10 Data MSB 00}6x

1" Subindex 00hex

12 ' Reservado . 00pex

13 Subaddress 1 01hex

14 Subchannel 1 01hex

15 ' Subaddress 2 ' 00hex

16 Subchannel 2 00hex

Parameter A tabela seguinte mostra o telegrama de resposta de parametro com um exemplo para
Response leitura do parametro "Referéncia do firmware" indice 8300 = 206C,y, sub-indice 0). Na
aplicacgao real, o valor XX é substituido pelos dados lidos pela unidade:

Offset do | Funcao Valor Exemplo
byte

0 MACID 01hex

1 Service 90hex

2 ' Index ' Baixo ' 6Chex

3 Index Alto 20pex

4 Data LSB XXhex

5 ' Data ' XX

6 Data XXhex

7 Data MSB XXhex

8 ' Subindex ' ' 00hex

9 Reservado 00hex

10 Subaddress 1 01hex

1 " Subchannel 1 .

12 Subaddress 2 00pex

13 Subchannel 2 00hex
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7.3.4 Cdbdigos de retorno da parametrizagao

Caddigos de
retorno
especificos a
SEW

Codigos de
retorno
especificos a
DeviceNet

Resposta de
parametro
MOVILINK®

Na tabela seguinte é apresentado, a titulo de exemplo, o formato de um telegrama de
resposta de parametros.

Offset do byte

0 1 2 3
Funcéo MAC-ID Service-Code (= 94yx) = General Error Code | Additional Code
Exemplo 01hex 94y ex 1Fhex 10hex

O Service-Code de um telegrama de erro é sempre 94, O General Error Code é
sempre 1F o = Erro especifico ao fabricante. O Additional Code pode ser lida da tabela
seguinte.

Se o formato dos dados n&o for mantido durante a transmisséo, ou for executado um
servigo ndo implementado, os codigos de retorno especificos a DeviceNet séo enviados
no telegrama de erro. Normalmente, a codificagao destes codigos de retorno esta des-
crita na documentacao do Scanner DeviceNet.

A tabela seguinte mostra os cédigos de retorno que sao devolvidos MOVIFIT® quando
ha um acesso incorrecto aos pardmetros DeviceNet no "Additional Code".

Codigo de Descrigao

retorno

MOVILINK® (hex)

0x10 indice ndo autorizado, o indice de parametro nao existe na unidade
0x11 Funcéo/parametro ndo implementado

0x12 S¢ acesso de leitura

0x13 Bloqueio de parametros activo

0x14 Definigéo de fabrica activada

0x15 Valor demasiado alto para o parametro

0x16 Valor demasiado baixo para o parametro

0x17 Carta opcional requerida nao instalada

0x18 Erro no software do sistema

0x19 Acesso aos parametros so através do interface de processo RS-485
0x1A Acesso aos parametros so através do interface de diagndstico RS-485
0x1B Parametro protegido contra acesso

0x1C E necessario inibir o controlador

0x1D Valor ndo permitido para o parametro

O0x1E Definigao de fabrica activada

Ox1F Parametro n&o foi memorizado na EEPROM

0x20 O parametro ndo pode ser modificado com estagio de saida habilitado / reservado
0x24 O parametro sé pode ser modificado com Autosetup desligado.
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Timeout das
mensagens
explicitas

O timeout é accionado pelo MOVIFIT®. O tempo de timeout tem que ser configurado
pelo mestre apds a ligagao ter sido estabelecida. A especificacdo da DeviceNet refere
a um "Expected Packet Rate" em vez de um tempo de timeout. A "Expected Packet
Rate" é calculada com base no tempo de timeout pela seguinte formula:

tTimeout_EpricitMessages =4x tExpected_Packet_Rate_ExpIici’(Messages

A Expected Packet Rate pode ser configurada usando Connection Object Class 5, Ins-
tance 1, Attribute 9. A gama de valores abrange 0 ms a 65535 ms em incrementos de
5 ms. Se um timout ocorrer para as "explicit messages", a ligagdo para as mensagens
é automaticamente interrompida, desde que as ligagdes Polled I/O ou Bit-Strobe 1/O
nao se encontrem no estado ESTABLISHED. Este é o estado por defeito da DeviceNet.

Para que se possa voltar a comunicar com as "explicit messages", € necessario rees-
tabelecer a ligagéo para estas mensagens. O timeout ndo é enviado para o conversor
de frequéncia.
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8 Descricao dos dados do processo
8.1 Representagao do processo de diagnostico

A figura seguinte mostra a codificagao do estado do MOVIFIT®:

2 Bytes, estado do MOVIFIT®

Byte n+1 Byte n
Mestre do i 4
bus de (= [15]14|13[12]11[10[ 9[8[ 7 [6[5[4|3[2]1]0 DQ: MOVIFIT®
campo
0: Interruptor de manutengéo
(alimentagéo desligada)
Estado do ——1: Sub-tens&o 24V-S
MOVIFIT® (tens&o para actuadores)
2: Tensao para o conversor
em falta (24V-P)
3..6: Reservado =0

7: Erro de sistema
MOVIFIT®

8: Sobrecarga, tensédo do actuador DO00

9: Sobrecarga, tenséo do actuador DOO1

10: Sobrecarga, tenséo do actuador DO02

11: Sobrecarga, tenséo do actuador DO03

12: Sobrecarga, tensdo do sensor
Grupo |

13: Sobrecarga, tensédo do sensor
Grupo Il

14: Sobrecarga, tensdo do sensor
Grupo Il

15: Sobrecarga, tenséo do sensor
Grupo IV
61898APT
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A tabela seguinte mostra as informagées de diagnéstico do MOVIFIT®, que sao proces-
sadas no PLC de nivel superior para avaliagao. Os sinais sdo transmitidos ao contro-
lador através de parametros e, em certos casos, através do canal de dados do pro-

Cesso.

O estado légico do estado "0" sinaliza o estado OK em cada sinal, para que, durante a
inicializagdo dos sistemas (inicializagao do bus com dados uteis = 0), sequéncias de
"startup” assincronas do mestre de bus e do PLC ja processadas, ndo gerem mensa-
gens de diagndstico incorrectas.

Bit de Nome do diagnéstico | Funcao e codificagao
estadodo | via bus
MOVIFIT®
0 Interruptor de manu- Interruptor de manutengao (tensao de alimentagao desligada)
tencao (alimentagao 1 = Interruptor de manutencgéo accionado (alimentagao desligada)
desligada) 0 = OK (ndo accionado)
1 Subtensao 24V-S Ultrapassagem do valor limite para a tensdo dos actuadores
DO00..03
1 = Valor limite ultrapassado
0=0K
2 Tensao para o con- Tensdo 24V-P existente para o conversor de frequéncia integrado
versor em falta (24V-P) (FC) ou para o MOVIMOT® externo
1= 24V-P inexistente
0 =24V-P OK
7 Irregularidade no sis- | Irregularidade no sistema MOVIFIT®
tema MOVIFIT® 1 = Irregularidade no sistema MOVIFIT®
0=0K
Informagdes mais detalhadas podem ser lidas na palavra de
estado (indice 8310).
8 Sobrecarga, tensdo do = Curto-circuito/sobrecarga na alimentagéo dos actuadores para a
actuador DO00 saida digital DO00O
1 = Curto-circuito/Sobrecarga em DO00
0=0K
9 Sobrecarga, tensdo do = Curto-circuito/sobrecarga na alimentagéo dos actuadores para a
actuador DO01 saida digital DO01
1 = Curto-circuito/Sobrecarga em DO01
0=0K
10 Sobrecarga, tensdo do = Curto-circuito/sobrecarga na alimentagéo dos actuadores para a
actuador DO02 saida digital DO02
1 = Curto-circuito/Sobrecarga em DO02
0=0K
1 Sobrecarga, tensdao do = Curto-circuito/sobrecarga na alimentagao dos actuadores para a
actuador DO03 saida digital DO03
1 = Curto-circuito/Sobrecarga em DO03
0=0K
12 Sobrecarga, tensao Curto-circuito/sobrecarga na alimentagao dos sensores do
dos sensores do grupo | (VO24-1)
grupo | 1 = Curto-circuito/Sobrecarga na alimentagédo dos sensores
0 = Alimentagéo do sensor OK
13 Sobrecarga, tensao Curto-circuito/sobrecarga na alimentagédo dos sensores do
dos sensores do grupo Il (VO24-I1)
grupo Il 1 = Curto-circuito/Sobrecarga na alimentacéo dos sensores
0 = Alimentagéo do sensor OK
14 Sobrecarga, tensao Curto-circuito/sobrecarga na alimentagéo dos sensores do
dos sensores do grupo Il (VO24-IIl)
grupo Il 1 = Curto-circuito/Sobrecarga na alimentagéo dos sensores
0 = Alimentagéo do sensor OK
15 Sobrecarga, tensao Curto-circuito/sobrecarga na alimentagéo dos sensores do
dos sensores do grupo IV (VO24-1V)
grupo IV 1 = Curto-circuito/Sobrecarga na alimentagéo dos sensores
0 = Alimentagéo do sensor OK
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.

8.2 Representagado do processo das E/Ss digitais

Em funcéo da verséo da unidade, estao disponiveis 8 ou 16 sinais de terminal.

«  MOVIFIT®-MC (PROFIBUS, PROFINET ou DeviceNet): 16Dl ou 12DI1/4DO
«  MOVIFIT®-FC/SC (PROFINET): 16Dl ou 12D1/4DO
«  MOVIFIT®-FC/SC (PROFIBUS ou DeviceNet): 8Dl ou 6DI1/2DO

As saidas digitais s6 estéo activas caso também tenham sido configuradas no lado do
bus. Neste caso, as informagdes de saida das saidas digitais sdo reflectidas como
estado nos terminais de entrada digitais (com maior valor). Na fase de inicializagao do
MOVIFIT® (sem configuracdo do bus), estes sinais estdo sempre ligados a entradas
digitais.

8.2.1 Bytes de entrada com 16 DI
A figura seguinte mostra a estrutura dos bytes de entrada com 16 DI:

NOTA

(] A estrutura aplica-se para as seguintes unidades:

1 «  MOVIFIT®-MC (PROFIBUS, PROFINET ou DeviceNet)
- MOVIFIT®-FC/SC (PROFINET)

2 Bytes, entradas digitais (16DI)

Mestre do
bus de (= [15]14|13[12[11]10] 9 |8 |7 |6 |5 4[3]2|1]0 DQ: MOVIFIT®
campo

Entrada digital DI 00
Entrada digital DI 01
Entrada digital DI 02
Entrada digital DI 03
Entrada digital DI 04
Entrada digital DI 05
Entrada digital DI 06
Entrada digital DI 07
Entrada digital DI 08

Entrada digital DI 09

Entrada digital DI 10

Entrada digital DI 11

Entrada digital DI 12

Entrada digital DI 13

Entrada digital DI 14

Entrada digital DI 15

61800APT
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8.2.2 Bytes de entrada e de saida para 12DI1/4DO

NOTA
o A estrutura aplica-se para as seguintes unidades:
1 « MOVIFIT®-MC (PROFIBUS, PROFINET ou DeviceNet)

+  MOVIFIT®-FC/SC (PROFINET)

A figura seguinte mostra a estrutura dos bytes de entrada e de saida para 12DI/4DO:

12DI1/4DO

2 Bytes, entradas digitais
1 Byte, saidas digitais

Reservado = 0

Saida digital DO 03
Saida digital DO 02
Saida digital DO 01
Saida digital DO 00

Mestre do

o=

) [71e[s]4]2]2

bus de |

Q:\15\14\13\12\11\10\9\8\7\6\5\4\3\2\1\ODQQ

' MOVIFIT®

Entrada digital DI 00
Entrada digital DI 01
Entrada digital DI 02
Entrada digital DI 03
Entrada digital DI 04
Entrada digital DI 05
Entrada digital DI 06
Entrada digital DI 07
Entrada digital DI 08

Entrada digital DI 09

Entrada digital DI 10

Entrada digital DI 11

Estado da saida digital DO 00

Estado da saida digital DO 01

Estado da saida digital DO 02
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Estado da saida digital DO 03
61801APT
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8.2.3 Byte de entrada para 8DI
A figura seguinte mostra a estrutura do byte de entrada para 8DI:

° NOTA
1 A estrutura aplica-se para as seguintes unidades:
- MOVIFIT®-FC/SC (PROFIBUS ou DeviceNet)

1 Bytes, entradas digitais
Mestre do Y 9

busde@:‘7\6\5\4\3\2\1\oﬂ<: MOVIFIT®
campo

Entrada digital DI 00
Entrada digital DI 01
8DI L Entrada digital DI 02
Entrada digital DI 03
Entrada digital DI 04
Entrada digital DI 05
Entrada digital DI 06

Entrada digital DI 07
61802APT

8.2.4 Bytes de entrada e de saida para 6DI/2DO
A figura seguinte mostra a estrutura dos bytes de entrada e de saida para 6DI/2DO:

o NOTA
1 A estrutura aplica-se para as seguintes unidades:
- MOVIFIT®-FC/SC (PROFIBUS ou DeviceNet)

Reservado = 0

6DI/ 2DO Saida diaital DOO1
1 Bytes, entradas digitais aida digita
1 Byte, saidas digitais —Saida digital DO00

Mestre do | ,
bus de | y  MOVIFIT®

campo . 7‘6‘5‘4‘3‘2‘1‘0D<:I

Entrad.‘a digital DI 00
Entrada digital DI 01
Entrada digital DI 02
Entrada digital DI 03
Entrada digital DI 04
Entrada digital DI 05
Estado da saida digital DO0O0
Estado da saida digital DOO1
61795APT
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8.3 Representacao do processo dos sistemas de accionamento

8.3.1 MOVIMOT® ligado a RS485

Na versdo classica, o MOVIMOT® comunica com a unidade de controlo MOVIFIT®
através das variantes de dados de processo 2PD ou 3PD.

Interface 2PD para MOVIMOT® ligado no bus de campo e no interface RS485:

Master MOVIFIT®-MC
sTRTvNE —
\ " P01 | poz |
] PI1 | PI2 D

58998AXX
Dados de saida do processo Dados de entrada do processo
PO1: Palavra de controlo PI1: Palavra de estado 1
PO2: Velocidade [%] PI2: Corrente

Interface 3PD para MOVIMOT® ligado no bus de campo e no interface RS485:

Master MOVIFIT®-MC

| pot | po2 | Po3

PN | P2 [ P3
- PI

58999AXX
Dados de saida do processo Dados de entrada do processo
PO1: Palavra de controlo PI1: Palavra de estado 1
PO2: Velocidade [%] PI2: Corrente
PO3: Rampa PI3: Palavra de estado 2
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.

Ocupacéo da A figura seguinte mostra a ocupacgao da palavra de controlo do MOVIMOT®:
palavra de Byte n+1 Byte n
controlo do
MoviIMoT® [15]14]13[12]11[10[ 9 | 8 ﬂ (7]6|5[4]3]2][1]0 D
C_

011 =
Habilitagao,
senao paragem!

: Habilitagdo/Paragem

: Paragem/HabiIitagéo}

: Habilitagdo/Paragem

: Reservado = 0

Reservado =0

Reservado =0

. Reset

N o o s O N O

: Reservado =0

8..15: Reservado = 0

59000APT
NOTA
: A palavra de controlo pode assumir uma outra configuragao, em fungao da posigao dos
1 micro-interruptores das funcdes especiais do MOVIMOT®. Neste caso, os bits 8 a
15 estdo apenas parcialmente ocupados.
Codificagado da Os valores de referéncia da velocidade sao indicados em forma percentual relativa,
referéncia da referidos a velocidade maxima ajustada com o potenciometro de referéncia f1 do
velocidade [%] MOVIMOT®.
Codificagdo: C000;,ey = -100 % (sentido anti-horario)
4000y,y = +100 % (sentido horario)
1 digito = 0,0061 %
Exemplo: 80 % npay, rotagéo no sentido ANTI-HORARIO
Calculo: -80 % / 0,0061 = -131154; = CCCH e
Codificacado da Em caso de controlo do MOVIMOT® através de 2 dados do processo, € utilizada a
rampa rampa do integrador ajustada com o interruptor t1 (do MOVIMOT®).

Se a troca de dados do processo ocorrer através de trés dados do processo, a rampa
actual é transmitida na palavra de dados de saida PO3.

Codificagao: 1 digito =1 ms
Gama: 100...10000 ms
Exemplo: 2,0 s = 2000 ms = 20004e. = 07D0}ey
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Ocupacéo da
palavra de

estado 1 do Estado da unidade/Numero do erro

A figura seguinte mostra a ocupacao da palavra de estado 1 para o MOVIMOT®:

Com definigao fixa

MOVIMOT® \15\14\13\12\11\10\9\8\] |

rTe[s ¢ s[2[ o]

Estagio de saida habilitado

Controlador pronto a funcionar
Dados PO habilitados

Reservado =0

Reservado =0

Irregularidade / Aviso

Reservado = 0

Reservado = 0

Irregularidade/Aviso ?
it 5=1? ~
sim —-Bit5=17 NAO
Numero do erro Estado da unidade
01: ... 00:....
02: ... 01:...

59001APT

A tabela seguinte mostra a ocupagéo da palavra de estado 1 para o MOVIMOT®:

Bit Significado Descrigao
0 Habilitar o estagio de saida | 1: O MOVIMOT® esta habilitado
0: O MOVIMOT® ndo esta habilitado
1 O conversor estaprontoa | 1: O MOVIMOT® esta pronto a funcionar
funcionar 0: O MOVIMOT® n3o esta pronto a funcionar
2 Dados PO habilitados 1: Os dados do processo estado habilitados;

O accionamento pode ser controlado via bus de campo
0: Os dados do processo estédo bloqueados;
O accionamento ndo pode ser controlado via bus de campo.

Reservado

Reservado =0

Reservado

Reservado =0

Irregularidade/Aviso

Bit colocado: Irregularidade/Aviso
Bit ndo colocado: N&o existe irregularidade/aviso

6 Reservado Reservado = 0
7 Reservado Reservado =0
8..15 | Bit 5 = 0: estado da unidade | Se n&o foi emitida uma irregularidade/aviso (bit 5 = 0), € indicado

0: Operagéo 24V

2: Sem habilitagéo

4: Habilitagéo

Bit 5 = 1: Namero do erro

neste byte, o estado de operacéo/de habilitagdo da secgéo de
poténcia do conversor.

Em caso de uma irregularidade/aviso (bit 5 = 1), é indicado neste
byte o numero do erro.

Codificagao do

valor de
corrente para o Codificacao: 1 digito = 0,1 % |
MOVIMOT® ¢ g PN
Gama:
Exemplo:
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Com este ajuste, a secgao de poténcia devolve o valor actual da corrente de saida em
percentagem [% Iy], referido a corrente nominal da unidade.

Numero inteiro de 16 bits com sinal
032064 =800 x 0,1 % Iy =80 % Iy
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.

Ocupacéo da A figura seguinte mostra a ocupacao da palavra de estado 2 para o MOVIMOT®:
I}
MOVIMOT® [15[14]13[12[11]10] 9 | SD (7]6]5]a]3][2]1 ‘OD

Estagio de saida habilitado

Controlador pronto a funcionar
Dados PO habilitados
Reservado

Reservado

Irregularidade / Aviso

Reservado

Reservado
l———— 8: DO1: "Freio aplicado"
9: DO2: "Pronto a funcionar"
10: DIO1: "S.Hor./Paragem"
11: DI02: "S.A-Hor./Paragem"
12: DI0O3: "Referéncia f2"

13: Reservado =0

14: Reservado = 0

15: Reservado =0

59002APT

A tabela seguinte mostra a ocupacéo da palavra de estado 2 para o MOVIMOT®:

Bit Significado Descrigao
0 Estagio de saida habilitado 1: O MOVIMOT® esta habilitado
0: O MOVIMOT® nzo esta habilitado
1 Controlador pronto a 1: O MOVIMOT® esta pronto a funcionar
funcionar 0: O MOVIMOT® n3o esta pronto a funcionar
2 Dados PO habilitados 1: Os dados do processo estédo habilitados;
O accionamento pode ser controlado via bus de campo
0: Os dados do processo estédo bloqueados;
O accionamento néo pode ser controlado via bus de campo.
Reservado Reservado = 0
Reservado Reservado =0
Irregularidade/Aviso Bit colocado: Irregularidade/Aviso
Bit ndo colocado: Nao existe irregularidade/aviso
Reservado Reservado =0
Reservado Reservado = 0
Freio DO1 1: Freio aplicado
0: Freio liberto
9 DO2 (pronto a funcionar)!) | 1: A saida DO1 esta colocada
0: A saida DO1 nao esta colocada
10 DI1 (horario) 1: A entrada DI1 esta colocada
0: A entrada DI1 n&o esta colocada
11 DI2 (anti-horario) 1: A entrada DI2 esta colocada
0: A entrada DI2 n&o esta colocada
12 DI3 (referéncia f2) 1: A entrada DI3 esta colocada
0: A entrada DI3 néo estéa colocada
13..15  Reservado Reservado =0

1) A saida pode assumir diferentes fun¢des, dependendo da configuragédo das fungbes especiais.
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8.3.2 MOVIFIT® SC
O arrancador de motor pode ser utilizado no modo com um ou dois motores. Os dados
do processo tém a mesma ocupagao nas duas variantes de operagao.

Operagao SC com um s6 motor e configuragdo de bus de campo 1PO/1PI:

Master MOVIFIT®-SC

PO—»

-—Pl——

59007AXX

Dados de saida do processo Dados de entrada do processo
PO1: Palavra de controlo SC PI1: Palavra de estado, accionamento 1

Operagao SC com dois motores e configuragao de bus de campo 1PO/2PI:

Master MOVIFIT®SC

59006AXX

Dados de saida do processo Dados de entrada do processo
PO1: Palavra de controlo SC PI1: Palavra de estado, accionamento 1

PI2: Palavra de estado, accionamento 2

Operagao SC com um ou dois motores, valor actual para a corrente e configu-
racao de bus de campo 1PO/3PI:

Master MOVIFIT®-SC

\/

= PO

PI2 PI3 |]
PI
59005AXX
Dados de saida do processo Dados de entrada do processo
PO1: Palavra de controlo SC PI1: Palavra de estado, accionamento 1

PI2: Palavra de estado, accionamento 2

PI13: Corrente, accionamento 1 e 2
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A palavra de controlo do MOVIFIT®-SC inclui o bit de controlo para a operagao com um
s6 motor com comutagao do sentido de rotagéo, e para a operagao com dois motores

com um sentido de rotacgéo.

A figura seguinte mostra a ocupacgéo da palavra de controlo SC:

Byte n+1

Byte n

‘15‘14‘13‘12‘11‘10‘9‘8D ‘7‘6‘5‘4‘3‘2‘1‘0D

0: Habilitagdo/Paragem, accionamento 1

1: Habilitagdo/Paragem, accionamento 2

2: Sentido horério/sentido anti-horario
3..5: Reservado = 0
6: Reset

7: Reservado =0

8: Freio ndo aplicado sem habilitagdo do accionamento 1

9: Freio ndo aplicado sem habilitagdo do accionamento 2

10..15: Reservado =0

59009APT

A tabela seguinte mostra as fungdes do bit de controlo para o MOVIFIT®-SC:

Bit Significado Descrigao
0 Habilitagao/ 1: Habilitagdo do accionamento 1
Paragem, 0: Inibicdo do accionamento 1
accionamento 1
1 Habilitagao/ Operagédo com um s6 motor: Bit sem fungao
Paragem, Operagédo com dois motores:
accionamento 2 1: Habilitagdo do accionamento 2
0: Inibi¢cdo do accionamento 2
2 Sentido horario / Operagdo com um s6é motor:
sentido anti-horario | 1: Requisitar rotagéo no "sentido anti-horario"
0: Requisitar rotagédo no "sentido horario"
Operacédo com dois motores: Bit sem fungado
3.5 Reservado Nos bits reservados, é necessario transmitir o valor 0 para utilizagao
posterior.
6 Reset a Se a unidade estiver em estado de irregularidade, é pedido um reset a
irregularidade irregularidade via comutagao do bit de 0 para 1.
7 Reservado Nos bits reservados, é necessario transmitir o valor 0 para utilizagao
posterior.
8 Freio nao aplicado A funcao pode ser inibida via configuracéo de parametros.
sem habilitagdo do
accionamento 1 1: Libertar o freio do accionamento 1 sem habilitagdo do accionamento1
0: N&o libertar o freio do accionamento 1
9 Freio nao aplicado A fungéo pode ser inibida via configuragdo de parametros.
sem habilitagdo do
accionamento 2 Operagédo com um s6 motor: Bit sem fungao
Operagédo com dois motores:
1: Libertar o freio do accionamento 2 sem habilitagdo do accionamento2
0: N&o libertar o freio do accionamento 2
10..15 | Reservado Nos bits reservados, é necessario transmitir o valor 0 para utilizagao

posterior.
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Ocupacéo da
palavra de estado
do MOVIFIT®-SC

Estado da unidade/Numero do erro

Para cada accionamento esta disponivel uma palavra de estado MOVIFIT®-SC indivi-
dual. Desta forma, os canais dos accionamentos poderdo sinalizar mensagens de
estado independentes, aquando da operagao com dois motores.

Com definicao fixa

‘15‘14‘13‘12‘11‘10‘9‘8D ‘7‘6‘5‘4‘3‘2‘1‘0D

O accionamento esta habilitado

Accionamento pronto a funcionar

Estado da saida do freio

Reservado = 0
(com operagdo de escravo SBUS DI100)

Reservado =0
(com operacéo de escravo SBUS DI101)

Irregularidade / Aviso
Reservado = 0

(com operagdo de escravo SBUS DI102)

Reservado =0

(com operagéo de escravo SBUS DI103)

Irregularidade/Aviso ?

sim —Bit5=12z0

Numero do erro Estado da unidade

01: ... 00:....

02: ...... 01:..

59010APT

A tabela seguinte mostra a ocupacdo dos bits da palavra de estado para o
MOVIFIT®-SC:
Bit Significado Descrigao
0 Accionamento habilitado Bit colocado: O accionamento esta habilitado

Accionamento pronto a funcionar

Bit ndo colocado: O accionamento esta inibido

Bit colocado: A secgédo de poténcia do arrancador de motor
do MOVIFIT® esta pronta a funcionar

Bit ndo colocado: A secgao de poténcia do arrancador de
motor do MOVIFIT® nZo esta pronta a funcionar

Estado da saida do freio

Bit colocado: A saida do freio esta colocada
Bit ndo colocado: A saida do freio ndo esta colocada

Reservado (entrada DI100)

Reservado (entrada DI101)

Funcional s6 no modo de operagdo como escravo de SBUS
1: A entrada DI100 esta colocada
0: A entrada DI100 n&o esta colocada

Funcional s6 no modo de operagdo como escravo de SBUS
1: A entrada DI101 esta colocada
0: A entrada DI101 n&o esta colocada

Irregularidade / Aviso

Reservado (entrada DI1102)

1: Irregularidade/Aviso
0: OK

Funcional s6 no modo de operagdo como escravo de SBUS
1: A entrada DI102 esta colocada
0: A entrada DI102 n&o esta colocada

Reservado (entrada DI103)

Funcional s6 no modo de operagdo como escravo de SBUS
1: A entrada DI103 esta colocada
0: A entrada DI103 nao esta colocada

Bit 5 = 0: estado da unidade

0: O arrancador de motor ndo esta
pronto a funcionar

2: O accionamento ndo esta
habilitado

4: O accionamento esta habilitado

Bit 5 = 1: Namero do erro
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Se néo foi emitida uma irregularidade/aviso (bit 5 = 0), é
indicado neste byte, o estado de operagao/de habilitagdo do
arrancador de motor ou do accionamento.

Em caso de uma irregularidade/aviso (bit = 1), é indicado
neste byte o numero do erro.
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Codificacdo dos
valores de
corrente para o
MOVIFIT®-sC

Através da terceira palavra de dados de entrada do processo, o MOVIFIT® devolve as
informacdes relativas a corrente de saida para o accionamento 1 € 2. Em operagao com
um s6 motor, o valor para a corrente do accionamento 2 é colocado para "0".

A figura seguinte mostra a ocupagao da palavra de dados de entrada do processo para
corrente SC:

Byte n+1 Byte n

Corrente, accionamento 1

Corrente, accionamento 2

59011APT

A tabela seguinte mostra a codificagdo dos valores da corrente:

Corrente, accionamento 2 Corrente, accionamento 1

Codificagdo com 8 bits: 0...(28-1), corresponde a | Codificagdo com 8 bits: 0...(28—1), corresponde a
0...200% INunidade 0...200% IN,unidade
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8.3.3 MOVIFIT®-FC

O conversor de frequéncia integrado funciona com um interface de dados do processo
idéntico ao do MOVIMOT®. O comprimento dos dados do processo especificado pelo
bus de campo ¢é directamente reflectido no bus CAN interno. Desta forma, & possivel
alterar a configuragéo do modo de operacao do conversor de frequéncia de 2PD (sem
rapa de bus) para 3PD (com rampa de bus) através do interface de bus de campo.

Interface 2PD para MOVIFIT®-FC ligado no bus de campo:

Master MOVIFIT®-FC
ST
59013AXX
Dados de saida do processo Dados de entrada do processo
PO1: Palavra de controlo PI1: Palavra de estado 1
PO2: Velocidade [%] P12: Corrente
Interface 3PD para MOVIFIT®-FC ligado no bus de campo:
Master MOVIFITe-FC
PO
| Pot | Po2 | PO3
] P11 | PR | P
-t PI
59012AXX
Dados de saida do processo Dados de entrada do processo
PO1: Palavra de controlo PI1: Palavra de estado 1
PO2: Velocidade [%] PI2: Corrente
PO3: Rampa PI13: Palavra de estado 2

= pode ser parametrizado

NOTA

Se for utilizado o MOVIFIT®-FC, PO2 e PI2 podem ser parametrizados (consulte o
capitulo "Lista de parametros da secgéo de poténcia do MOVIFIT®—FC"). Este capitulo
descreve a estrutura dos dados do processo com definigao de fabrica.
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O MOVIFIT®-FC ¢ controlado usando a palavra de controlo. A figura seguinte mostra a
ocupacgao da palavra de controlo para o MOVIFIT®-FC:

Byte n+1 Byte n

‘15‘14‘13‘12‘11‘10‘9‘8D ‘7‘6‘5‘4‘3‘2‘1‘0D

0: Controlador inibido/Habilitagdo do controlador

1: Habilitado/Paragem rapida

2: Habilitagdo/Paragem

3..4: Reservado = 0

5: Comutacéo do jogo de parametros
6: Reset

7: Reservado =0

8: Freio liberto sem habilitagdo do accionamento
9..15: Reservado = 0

59026APT

A tabela seguinte mostra as fungbes da palavra de controlo para o MOVIFIT®-FC:

Bit Significado Descrigao
0 Controlador inibido/ 0: Habilitagao
Habilitagdo do controlador | 1: Inibir o controlador, activar o freio
1 Habilitagdo/Paragem rapida  0: Paragem rapida
1: Habilitagéo
2 Habilitagado/Paragem 0: Paragem na rampa normal
1: Habilitagao
3 Reservado Nos bits reservados, € necessario transmitir o valor 0 para utili-
zagao posterior.
4 Reservado Nos bits reservados, € necessario transmitir o valor 0 para utili-
zagao posterior.
5 Comutagéao do jogo de 0: Jogo de parametros 1
parametros 1: Jogo de parametros 2
6 Reset a irregularidade Se ocorrer uma irregularidade na secgéo de poténcia do con-
versor, € pedido um reset a irregularidade via comutacgao do bit de
0 para 1.
7 Reservado Nos bits reservados, é necessario transmitir o valor 0 para utili-
zagao posterior.
8 Freio liberto sem habili- Esta fungéo so6 esta activa no modo "Easy Mode". A fung&o tem de
tacao do accionamento ser activada com um parametro adicional.

1: Desbloqueio do freio sem habilitagdo do accionamento
0: Nao desbloquear o freio

9..15 | Reservado Nos bits reservados, é necessario transmitir o valor 0 para utili-
zagao posterior.
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Codificagédo da
referéncia da
velocidade [%]

Codificacado da
rampa

Na avaliagédo dos bits relevantes para a habilitagcao, € dada a seguinte prioridade:

Habilitagao

Paragem -
\

7

Paragem rapida - ‘
\

Controlador inibido j ‘

74J

v

Habilitagdo em
processamento

60073APT

Os valores de referéncia da velocidade sao indicados em forma percentual relativa e
séo referidos a velocidade maxima especificada no parametro P302, indice 8517 (jogo
de parametros 1) ou no parametro P312, indice 8521 (jogo de parametros 2).

No modo "Easy Mode", a velocidade maxima esta ajustada por definigdo de fabrica para
3000 1/min.

Codificacao: C000y,x = -100 % (sentido anti-horario)
4000}y = +100 % (sentido horario)
1 digito = 0,0061 %
Exemplo: 80 % Npmax, rotagéo no sentido ANTI-HORARIO:
Calculo: -80 % / 0,0061 = -131154¢. = CCCb o

Em caso de controlo do MOVIFIT®-FC através de 2 dados do processo, sao utilizados
0s parametros internos para rampa:

Parametro indice/Sub-indice | Nome Definigao de fabrica para o modo
"Easy Mode"

P130 (jogo de parametros 1) | 8807, Sub 0 Rampa de 1s

P140 (jogo de parametros 2) | 9264, Sub 0 aceleragao

P131 (jogo de parametros 1) | 8808, Sub 0 Rampa de 1s

P141 (jogo de paradmetros 2) | 9265, Sub 0 desaceleragao

Se a troca de dados do processo ocorrer através de trés dados do processo, a rampa
actual é transmitida na palavra de dados de saida PO3. O valor de tempo transmitido
refere-se a alteracao da velocidade de 1500 1/min. A especificagao da rampa via dados
do processo desactiva as configuragdes dos parametros P130/P140 e P131/P141.

Codificacdo: 1 digito =1 ms
Gama: 100 ms ...65s
Exemplo: 2,0 s =2000 ms = 20004 = 07D0pey
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Descrigcao dos dados do processo
Representacido do processo dos sistemas de accionamento

Ocupacéo da
palavra de
estado 1 para o
MOVIFIT®-FC

Byte n+1

Atra’ves da palavra de estado 1 é visualizado o estado da unidade e, em caso de irre-
gularidade, o numero do erro.

A figura seguinte mostra a ocupacgéo da palavra de estado 1 para o MOVIFIT®-FC:

Byte n

‘15‘14‘13‘12‘11‘10‘9‘8D ‘7‘6‘5‘4‘3‘2‘1‘0D

: Estagio de saida habilitado

: Controlador pronto a funcionar
: Dados PO habilitados
: Reservado =0

: Jogo de parametros activo

: Irregularidade / Aviso

: Reservado =0

N o o A W N =~ O

: Reservado =0

Irregularidade/Aviso ?
it 5=12

SIM NAO
Numero do erro Estado da unidade
01:...... 00:.....

02: ... 01:....

59031APT

A tabela seguinte mostra a ocupagéo da palavra de estado 1 para o MOVIFIT®-FC:

Bit Significado Descrigao
0 Estagio de saida habilitado | 1: O estagio de saida do conversor do MOVIFIT® esta habilitado
0: O estagio de saida do conversor do MOVIFIT® nao esta habi-
litado
1 Controlador pronto a 1: A seccgédo de poténcia do conversor de frequéncia esta pronta
funcionar a funcionar
0: A secgao de poténcia do conversor de frequéncia ndo esta
pronta a funcionar
2 Dados PO habilitados 1:  Os dados do processo estao habilitados;
O accionamento pode ser controlado via bus de campo
0: Os dados do processo estédo bloqueados;
O accionamento ndo pode ser controlado via bus de campo.
3 Reservado Nos bits reservados, é necessario transmitir o valor 0 para utili-
zagao posterior.
4 Jogo de parametros activo | 0: Jogo de parametros 1
1: Jogo de parametros 2
5 Irregularidade/Aviso 1: Irregularidade/Aviso
0: OK
6 Reservado Nos bits reservados, € necessario transmitir o valor 0 para utili-
zagao posterior.
7 Reservado Nos bits reservados, € necessario transmitir o valor 0 para utili-
zagao posterior.
8..15 | Bit 5 = 0: estado da unidade | Se nao foi emitida uma irregularidade/aviso (bit 5 = 0), é indicado

0: Operagéo 24V

1: Controlador inibido

2: Sem habilitagéo

3: Corrente de imobilizagédo
4: Habilitagao

Bit 5 = 1: Numero do erro

neste byte, o estado de operacéo/de habilitagédo da secgao de
poténcia do conversor.

Em caso de uma irregularidade/aviso (bit 5 = 1), é indicado neste
byte o nimero do erro.

80
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Descri¢cao dos dados do processo

Representacio do processo dos sistemas de accionamento

Codificagcao do
valor da
corrente para o
MOVIFIT®-FC

Ocupacgéo da
palavra de
estado 2 para o
MOVIFIT=-FC

Com este ajuste, a secgéo de poténcia devolve o valor actual da corrente de saida em
percentagem [% Iy], referido & corrente nominal da unidade.

Codificagao: 1 digito = 0,1 % Iy
Gama: Numero inteiro de 16 bits com sinal
Exemplo: 0320pex =800 x 0,1 % Iy =80 % Iy

Os terminais de entrada digitais DI100..103 s6 estdo disponiveis nas unidades
MOVIFIT® escravo, que comunicam com um MOVIFIT® central com ligacao de bus de
campo, através do SBUS.

A figura seguinte mostra a ocupacao da palavra de estado 2 para o MOVIFIT®-FC:

Byte n+1 Byte n

‘15‘14‘13‘12‘11‘10‘9‘8D ‘7‘6‘5‘4‘3‘2‘1‘0D

Estagio de saida habilitado

Controlador pronto a funcionar
Dados PO habilitados

Reservado = 0

Jogo de parametros activo

Irregularidade / Aviso

6: Reservado = 0

7: Reservado =0

8: Freio

9: Reservado = 0 (com operacéo de escravo SBUS DI100)

10: Reservado = 0 (com operagéo de escravo SBUS DI101)

11: Reservado = 0 (com operagéo de escravo SBUS DI102)

12: Reservado = 0 (com operagéo de escravo SBUS DI103)
13..15: Reservado = 0

61899APT

Manual de Instrugbes — Nivel funcional MOVIFIT® "Classic"

81



82

Descrigcao dos dados do processo
Representacido do processo dos sistemas de accionamento

A tabela seguinte mostra a ocupagéo da palavra de estado 2 para o MOVIFIT®-FC

Bit Significado Descrigao
0 Estagio de saida 1: O estagio de saida do conversor do MOVIFIT® esta habilitado
habilitado 0: O estagio de saida do conversor do MOVIFIT® nZo esta habili-
tado
1 Conversor pronto a 1: A secgao de poténcia do conversor de frequéncia esta pronta a
funcionar funcionar
0: A secgao de poténcia do conversor de frequéncia ndo esta
pronta a funcionar
2 Dados PO habilitados 1: Os dados do processo estéo habilitados;
O accionamento pode ser controlado via bus de campo
0: Os dados do processo estéo bloqueados;
O accionamento ndo pode ser controlado via bus de campo.
Reservado Reservado = 0
Jogo de parametros 0: Jogo de parametros 1
activo 1: Jogo de parametros 2
5 Irregularidade/Aviso 1: lrregularidade/Aviso
0: OK
Reservado Reservado = 0
Reservado Reservado =0
Freio 1: Freio aplicado
0: Freio liberto
9 Reservado Funcional s6 no modo de operagdo como escravo de SBUS
(entrada DI100) 1: Aentrada DI100 esta colocada
0: A entrada DI100 n&o esta colocada
10 Reservado Funcional s6 no modo de operagéo como escravo de SBUS
(entrada DI101) 1: Aentrada DI101 esta colocada
0: A entrada DI101 n&o esta colocada
1" Reservado Funcional s6 no modo de operagao como escravo de SBUS
(entrada DI102) 1: A entrada DI102 esta colocada
0: A entrada DI102 néo esta colocada
12 Reservado Funcional s6 no modo de operagdo como escravo de SBUS
(entrada DI103) 1: Aentrada DI103 esta colocada
0: A entrada DI103 n&o esta colocada
13..15 Reservado Reservado =0
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Timeout do bus de campo — ~

9 Resposta a irregularidades
9.1 Timeout do bus de campo

O desligar do mestre de bus de campo ou uma ruptura nos condutores dos cabos do
bus de campo conduzem a um Timeout do bus de campo no MOVIFIT®. O LED
"BUS-F" acende (ou pisca) sinalizando que ndo estdo a ser recebidos novos dados
uteis. Os accionamentos ligados s&o imobilizados com a colocagao dos bits de controlo
0a2e8a15daPO1 para"0". As saidas digitais sdo colocadas a "0".

A PERIGO!

Perigo de esmagamento devido a um arranque involuntario do accionamento.

Ferimentos graves ou morte.

» O erro "Fieldbus-Timeout" é eliminado por si proprio o que implica que os acciona-
mentos voltam a receber do controlador os dados de saida de processo actual apds
restabelecimento da comunicagao do bus de campo.

» Se, por motivos de seguranga, tal ndo for permitido, a unidade devera ser desligada
da alimentacao antes de se proceder a eliminagao da causa da irregularidade.
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— >~ Erro do sistema (SYS-F)

9.2 Erro do sistema (SYS-F)

O erro de sistema "111": Estagao nao pode ser acedida" ocorre quando existe uma ano-
malia (Timeout) na comunicagdo com um sistema de accionamento de nivel inferior
(MOVIMOT® ou MOVIFIT®-FC/SC). Os accionamentos que ndo recebem dados do
processo sao imobilizados. As entradas e saidas digitais e os accionamentos que con-
tinuam a receber dados do processo, continuam a poder ser controladas.

Em caso de um erro de sistema "111", é visualizado o cédigo de erro 111 "Estacdo néo
pode ser acedida" na palavra de estado 1 da palavra de dados de entrada do processo
P11 do accionamento onde ocorreu a irregularidade. O LED "SYS-F" acende-se. No
MOVIFIT®-SC, este codigo de erro é visualizado nas duas palavras de estado (PI1 e
P12). Desta forma, o erro "111" podera também ser detectado segundo o mesmo meca-
nismo por um bloco de fungbes no programa da aplicagéo, que controla o accionamento
de nivel inferior e o seu estado, ou que monitoriza os seus estados de irregularidade.

A PERIGO!

Perigo de esmagamento devido a um arranque involuntario do accionamento.
Ferimentos graves ou morte.

» O erro de sistema "111" é automaticamente resetado quando o accionamento de
nivel inferior voltar a ser acedido. Apds a inicializagdo da comunicagdo do sistema,
os accionamentos voltam a receber automaticamente os dados actuais do processo.

» Se, por motivos de seguranga, tal ndo for permitido, a unidade devera ser desligada
da alimentagéo antes de se proceder a eliminagéo da causa da irregularidade.

Accionamentos MOVIMOT®, com anomalia na comunicagao RS485 com o MOVIFIT®-
MC, sédo automaticamente imobilizados apoés 1 segundo, e permanecem parados até
receberem novos dados de processo validos.

Em caso do erro de sistema "111", os accionamentos MOVIFIT®-FC ou SC param num
periodo de tempo até 100 ms (por razées de seguranga, a definicdo de fabrica de
100 ms nao deve ser alterada!)

A figura seguinte mostra o erro de sistema 111 (estagdo ndo pode ser acedida) na
palavra de estado:

Byte n+1 Byte n

C6digodeerro=111(6Fhex)U x| x [ 1] x[x[x]x] xU

5: Irregularidade / Aviso

111: Estagéo nao esta disponivel

x = Estados da ultima troca de PS de nivel inferior
59045APT

Unidade Palavra de entrada do processo| Significado

MOVIMOT® PI1: Palavra de estado 1 Cadigo de erro 111(6F ¢y ), Bit 5 (irregularidade) = 1,
todas as restantes informagées de estado perma-
necem inalteradas

MOVIFIT®-FC | PI1: Palavra de estado 1 ' Codigo de erro 111(6Fey), Bit 5 (irregularidade) = 1,
todas as restantes informagdes de estado perma-
necem inalteradas

MOVIFIT®-sC PI1: Palavra de estado SC Caodigo de erro 111(6F¢4), Bit 5 (irregularidade) = 1,
Operagao com todas as restantes informagdes de estado perma-
um s6 motor necem inalteradas
MOVIFIT®-sC PI1: Palavra de estado SC, Cadigo de erro 111(6F¢), Bit 5 (irregularidade) = 1,
Operagao com motor 1 todas as restantes informagdes de estado perma-
dois motores PI2: Palavra de estado SC, necem inalteradas

motor 2
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MOVITOOLS® Motion Studio @

10 Parametrizacao e diagnostico
10.1 MOVITOOLS® Motion Studio

O software "MOVITOOLS® MotionStudio” é a ferramenta de engenharia da SEW usada
para enderegar os accionamentos da SEW. Para a série de unidades MOVIFIT®, o
MOVITOOLS® MotionStudio pode ser usado para efectuar diagndsticos em aplicagdes
simples. Em aplicagbes mais complexas, o software pode também ser usado para
colocar em funcionamento, configurar e programar as unidades MOVIFIT®.

O MOVITOOLS® MotionStudio pode comunicar com os accionamentos instalados no
sistema através de diferentes sistemas de comunicagao e de bus de campo.

Na secgao seguinte, é descrita o caso mais simples de aplicagéo para ligagdo de um
PC/Laptop a uma unidade MOVIFIT® usando o interface de diagndstico (RS485 série)
(ligagéo ponto a ponto).

10.1.1 Trabalho preliminar a efectuar no MOVIFIT®

1. Sempre que trabalhar no MOVIFIT®, siga obrigatoriamente as informagodes
apresentadas nas respectivas Instru¢ées de Operagao, particularmente as ins-
trugcoes de segurancga e de adverténcia.

2. Instale a versdo actual do MOVITOOLS® MotionStudio no seu PC.

3. Para MOVIFIT®-SC e MOVIFIT®-FC: Coloque o micro-interruptor S10/1 na posigéo
"ON" (activa 0 modo "Expert Mode").

57958AXX

NOTA
: O modo "Expert Mode" sé tem de ser activado caso sejam feitas alteragbes nas confi-
1 guragoes dos parametros. Este modo nao tem de ser activado para a leitura dos para-
metros.
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4. Ligue o MOVIFIT® ao PC ou Laptop usando a opgcao USB11A ou UWS21B:

PC MOVIFIT®

0

uUws21B

RS-232

59730AXX

A ligagao da opgédo USB11A ou UWS21B no MOVIFIT® ¢ feita através da tomada de
diagnodstico X50. Dependendo da caixa de ligagcdo utilizada, esta tomada esta insta-
lada na respectiva posicao ilustrada na figura seguinte (por baixo do bucim roscado):

MTA...-§12.-...-00 MTA...-H12.-...-00
MTA...-S02.-...-00 MTA...-822.-...-00 MTA...-H22.-...-00

X50

61114AXX
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MOVITOOLS® Motion Studio @

10.1.2 Integrar o MOVIFIT® no MOVITOOLS®-MotionStudio

° NOTA
1 A ajuda Online do MOVITOOLS®-Motion-Studio contém uma descrigéo detalhada dos
passos abaixo apresentados.

1. Inicie 0 MOVITOOLS®-MotionStudio

2. Crie um projecto e uma rede.
3. Configure os canais de comunicagao.
4. Efectue scan Online.
5. O MOVIFIT® ¢ visualizado no MOVITOOLS®-MotionStudio, por exemplo da
seguinte forma:
MIII'U'ITIZIEILS[EJ—MotionStudio - [MOYIFIT SC]*
Projekk  Bearbeiten  Metzwerk  Ansicht  FPlugin Einstellungen  Eenster  Hilfe
= b & 1) C
Gerate Fl|
.@. Gerate:
=2 Serial
11 — {0 MTS. P10
S 85 Intemal
2] —(@ 1: MTS 1140015503
...... sem SBus

61675ADE

[1] Unidade de comunicacao
[2] Secgao de poténcia

6. Fazendo um clique com o botéo direito do rato, estao disponiveis no menu de con-
texto varias ferramentas para a colocacao e diagnostico da unidade. As ferramentas
disponiveis dependem da versdo do MOVIFIT® instalada. Estas podem ser, por
exemplo:

* [1] Unidade de comunicacéo
— Monitorizagao do bus

* [2] Secgao de poténcia
— Colocagao em funcionamento
— Configuragao dos parametros
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Parametrizagao e diagnéstico
Colocagédo em funcionamento do freio e do motor com o MOVIFIT®-SC

10.2 Colocacao em funcionamento do freio e do motor com o MOVIFIT®-sC

NOTA

» A colocagdo em funcionamento do freio e do motor apresentada sé é necessaria se
o modo "Expert Mode" estiver activo.

* Nas Instrugdes de Operagao do MOVIFIT®-sC pode encontrar informagdes sobre
a colocagéo em funcionamento no modo "Easy Mode" via micro-interruptores.

Parametro 200

O MOVIFIT®-SC esta equipado com parametros configuraveis. Para uma colocagao
em funcionamento bem sucedida com o modo "Expert Mode", é necessario que pelo
menos os parametros descritos neste capitulo sejam configurados.

Os restantes parametros sdo apresentados e descritos nos capitulos "Lista de parame-
tros da seccdo de poténcia do MOVIFIT®-SC" e "Descricdo dos parametros do
MOVIFIT®-sC".

Tenséao de alimentagdo nominal

Este parametro é usado para ajustar a unidade para a tensdo nominal de entrada do
sistema de alimentagéo.

» O valor 400 V tem de ser seleccionado se o sistema de alimentagao fornecer uma
tensdo de 3 x 380 Vp, 3 X400 Vp 0u 3 x415 Ve,

» O valor 500 V tem de ser seleccionado se o sistema de alimentagao fornecer uma
tenséo de 3 x 460 Vp, 3 x 480 Vp 0u 3 x 500 Via.
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Parametro 700

N

Modo de operagéao de arrancador de motor

A unidade permite controlar individualmente até dois accionamentos. Se os acciona-
mentos possuem um freio a trés fios da SEW, o controlo do freio & também realizado
de forma individual através do MOVIFIT®.

+ No modo de operagdo do arrancador de motor "OPERACAO COM UM SO
MOTOR", o motor ligado ao terminal X8 pode funcionar nos sentidos de rotacéo
"HORARIO" e "ANTI-HORARIOQ". Se for utilizado um motor-freio com freio a trés fios
da SEW, o freio tem de ser ligado ao terminal X8.

+ No modo de operagdo do arrancador de motor "OPERACAO COM DOIS
MOTORES", o accionamento 1 ligado a X8, e o accionamento 2 ligado a X9 podem
funcionar com sentidos de rotagao diferentes.

Se forem utilizados motores-freio com freio a trés fios da SEW, o freio do accionamento

1 tem de ser ligado ao terminal X8.

O freio do accionamento 2 tem de ser ligado ao terminal X9.

A PERIGO!

Atencao: Para operagao com um s6 motor, utilize os terminais X8 e X81 ou o conector X8
Ferimentos graves ou morte.

* Neste tipo de operagdo, os terminais X9 e X91/conector X9 nao deverdo ser
ligados.

N

A PERIGO!

A ligagdo incorrecta resulta num sentido de rotagdo errado e/ou na habilitagdo ndo
controlada do motor.

Ferimentos graves ou morte.

* Antes de colocar o motor em funcionamento, verifique se os cabos foram ligados
de acordo com as Instru¢des de Operagao.

NOTA

Se, no modo "OPERACAO COM UM SO MOTOR?", a corrente medida na saida para
0 accionamento 2 ultrapassar o valor de 10% Iy ynigade, @ Unidade realiza uma desco-
nexao do motor por irregularidade e inibe a unidade.
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Parametro 736

Parametro 737

Parametros
620 e 621

Parametrizagao e diagnéstico
Colocagédo em funcionamento do freio e do motor com o MOVIFIT®-SC

Tensao nominal do freio 1

» Este parametro é usado para ajustar a unidade a tensdo nominal do freio ligado ao
accionamento 1, se for instalado em X8 um freio a trés fios da SEW.

¢ A tensdo nominal do freio tem de corresponder a tensiao nominal da rede.

Tensao nominal do freio 2

» Este parametro é usado para ajustar a unidade a tensdo nominal do freio ligado ao
accionamento 2, se for instalado em X9 um freio a trés fios da SEW.

¢ A tensao nominal do freio tem de corresponder a tensao nominal da rede.

Saidas binarias DB00 e DB01

A PERIGO!

Se forem utilizadas as saidas binarias DBO0 e DB01 para controlar o freio, a configu-
racdo da funcdo da saida ndo deve ser alterada.

Ferimentos graves ou morte.

» Verifique a configuragao dos parametros antes de utilizar as saidas binarias para
controlar o freio!
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10.3 Colocagcao em funcionamento do freio e do motor com o MOVIFIT®-FC

NOTA
'Y » A colocagdo em funcionamento do freio e do motor apresentada sé é necessaria se
1 o modo "Expert Mode" estiver activado.
* Nas Instrugdes de Operagao do MOVIFIT®-FC pode encontrar informagdes sobre
a colocagéo em funcionamento no modo "Easy Mode" via micro-interruptores.

10.3.1 Processo de colocagdo em funcionamento

1. Apos a ferramenta de colocagcdo em funcionamento ter sido seleccionada (ver capi-
tulo "Integrar o MOVIFIT® no MOVITOOLS® MotionStudio"), é apresentada uma
janela para selecgao do jogo de parametros. Seleccione nesta janela o jogo de para-
metros com o qual a unidade devera ser colocada em funcionamento.

Mator stanup MOVIFIT®

F Pty “‘

61640AEN

2. Apo6s selecgao do jogo de parametros, é apresentada uma visdo geral que contém
as informacgdes actuais da unidade (s6 valores de indicac¢ao):

61641AEN
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3. Seleccione o tipo de processo de controlo:

» O modo de operagéo com controlo por vector (modo VFC) esta ajustado para os
motores da SEW.

» Se forem utilizados motores ndo-SEW, e o modo VFC nao produzir os resultados
desejados, pode ser seleccionado o modo de operagao "Curva caracteristica U/f".

D Uq ﬂI.I

O i+ Flux vector conbol TS ™

EI *

|

) -

=  Srandamdwi) |

3]

| f
5 L !
]
61642AEN
4. Seleccione entre os seguintes modos de operagéo:
» Controlo da velocidade
» Dispositivo de elevagéo (s6 disponivel no modo de operagao VFC)
* Frenagem CC
* Speed contol

]

)

n

n

3]

) T Hoint

n

n

" DO braking
61643AEN

A PERIGO!

Perigo de morte devido a queda da carga suspensa.

Ferimentos graves ou morte.

+ Para aplicagoes de elevagao, tem de ser seleccionado o modo de operagéo "Dis-
positivo de elevagao"!

NOTA

O modo "Frenagem CC" (frenagem de corrente continua) € usado para desacelerar
accionamentos sem transferéncia de energia regenerativa para uma bobina de freio a
trés fios da SEW ou uma resisténcia de frenagem. Neste tipo de frenagem, a energia
libertada pelo freio é transformada em energia térmica perdida no motor.
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5. Seleccione o motor instalado. Aqui tem de ser seleccionado se o motor instalado é
um motor SEW ou nao-SEW.

Motor type

[ 1]
1]
1]
1]
o
1)
1]

i+ BEW mutar

& [EC
 CEANEMA

D2/ )
r JEC

_IL!
LI
Tﬁ

7 Mon-BEW mote ‘

61644AEN

Motores SEW:

Para motores SEW, tem de ser seleccionado o tipo do motor, a tensdo nominal (de
acordo com o tipo de ligagédo "estrela" ou "triangulo") e a frequéncia nominal do
motor. Estas informagdes podem ser lidas da chapa de caracteristicas do motor.

Salect motor

Seleot motor
Bruchsal \Gemrmany
Mot CAI00Ls 7|
L Tye (ﬂ)?ﬁ-%sﬁf‘i\d(ﬂ;‘%};\aﬁ I EC M
¥ Rsted vollage i A0 Hr 1321 101 1 1
: T ! ) 8T st oot 073
Fasad i 50 i 0. cosf
1] Ha v 230AM00L A 165210 He 50
o) m B3 ag 15670 @ 54 mokiF
m Bramse W ZI0AC a1 Cecheener BG1S
i iade in Germany 11 D28 A 13
]
] Information

Rusdcupdeued [ 734

61646AEN
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Colocagédo em funcionamento do freio e do motor com o MOVIFIT®-FC

Motores ndao-SEW:

Para motores nao-SEW, tém de ser especificadas informagdes adicionais. Estas
informagdes podem ser lidas da chapa de caracteristicas do motor. Para determinar
parametros adicionais para o motor, € necessario realizar uma calibragao.

Antes de iniciar a calibragédo, garanta que o motor esta ligado, que a tensao de ali-
mentagéo esta presente e que a unidade esta pronta a funcionar.

A PERIGO!

Durante a calibragao, o motor é energizado!

Morte ou ferimentos graves por choque eléctrico.

* A caixa de terminais do accionamento ligado tem de permanecer fechada durante
a calibragao.

Mon-SEYY motor

Fasded oupd cuneni

Calibation pancaes

T
3000 | o

[ =
Uy
Y

Bl

lerenlic calibeiion

Typ AYZNAZIATEIATY Jea IECH

Wr 013210064101000201 i 1
rimin 1360 um
ww 0.75 51 cas® (LT3
v 230404000 A 3BESRA0 Hz 50
wm B3 g 15670 54 mewF
Bramae W 230AC Mall  Oeecsseny BG1S
MasenGamay 181 DB E 13

St calibration ‘*] |
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Colocagéao em funcionamento do freio e do motor com o MOVIFIT®-FC @

6. Se estiver instalado um motor-freio, € necessario proceder a selecg¢ao do freio ins-
talado apds terminada a colocagao em funcionamento do motor.

% GEW brake

1% Seandad brake

™ Manual beske selection

FIEEIE

7 Mon-SEW hraki

» Se o motor esta equipado com freio standard MOVIFIT® (ver tabela seguinte),
pode ser mantida a configuragao por defeito "Freio standard MOVIFIT®".

- Se estiver instalado um freio diferente do freio standardMOVIFIT®, este tem de
ser seleccionado no campo "Manual brake selection".

« Freios standard MOVIFIT® e freios SEW s&o alimentados directamente pelo
circuito intermédio e podem, por isso, ser utilizados para redugao da energia
regenerativa.

* Freios nao-SEW s6 podem ser controlados através da saida binaria DB0O. Neste
caso, a fungéo da saida possui a definigao fixa "Freio liberto".

£ &
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A tabela seguinte mostra a atribuicdo dos motores MOVIFIT® aos freios standard:

96

MOVIFIT® Atribuicao dos motores aos freios standard
$10/5 = OFF $10/5 = ON
Ligacao .\ Ligagao A Ligagao .\ Ligacao A
Motor  Freio Motor | Freio Motor  Freio Motor | Freio
MTF..003 DT71 BMGO05 110V DR63 | BR0O3 110V A DR63 A BRO3 110V | — -
D4 BMGO05 230V | L4 BR03 230V | L4 BR03 230V
BMGO05 400V BR03 400V BRO03 400V
MTF..005 DT80 BMG1 110V | DT71 | BMGO5 110V DT71 A BMGO5 110V| DR63 | BR03 110V
K4 BMG1 230V D4 BMGO05 230V| D4 BMGO05 230V| L4 BR03 230V
BMG1 400V BMGO05 400V BMGO05 400V BR03 400V
MTF..007 | DT80 BMG1 110V A DT80 | BMG1 110V | DT80 A BMG1 110V | DT71 | BMGO5 110V
N4 BMG1 230V | K4 BMG1 230V | K4 BMG1 230V ' D4 BMGO05 230V
BMG1 400V BMG1 400V BMG1 400V BMGO05 400V
MTF..011  DT90 BMG2 110V A DT80 | BMG1 110V | DT80 A BMG1 110V | DT80 | BMG1 110V
S4 BMG2 230V | N4 BMG1 230V | N4 BMG1 230V | K4 BMG1 230V
BMG2 400V BMG1 400V BMG1 400V BMG1 400V
MTF..015 DT90 BMG2 110V A DT90 | BMG2 110V | DT90 K BMG2 110V | DT80 | BMG1 110V
L4 BMG2 230V | S4 BMG2 230V | S4 BMG2 230V | N4 BMG1 230V
BMG2 400V BMG2 400V BMG2 400V BMG1 400V
MTF..022 DV100 BMG4 110V A DT90 | BMG2 110V | DT90 K BMG2 110V | DT90 | BMG2 110V
M4 BMG4 230V | L4 BMG2 230V | L4 BMG2 230V | S4 BMG2 230V
BMG4 400V BMG2 400V BMG2 400V BMG2 400V
MTF..030 DV100 BMG4 110V | DV100| BMG4 110V | DV100 BMG4 110V | DT90 | BMG2 110V
L4 BMG4 230V = M4 BMG4 230V | M4 BMG4 230V | L4 BMG2 230V
BMG4 400V BMG4 400V BMG4 400V BMG2 400V
MTF..040 DV112 BMGS8 110V | DV100| BMG4 110V | DV100 BMG4 110V | DV100 BMG4 110V
M4 BMG8 230V | L4 BMG4 230V | L4 BMG4 230V | M4 BMG4 230V
BMGS8 400V BMG4 400V BMG4 400V BMG4 400V
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Colocagéao em funcionamento do freio e do motor com o MOVIFIT®-FC @

7. No passo seguinte "Parametros da aplicagédo", é possivel activar a fungao "Monito-
rizacdo da velocidade" e configurar o limite de corrente.
Em operacdes de elevagio, a monitorizagao da velocidade esta activada por defeito.
Se a monitorizagdo da velocidade for activada, é emitido um erro passado o tempo
de resposta ajustado, quando a corrente de saida alcancar o limite de corrente con-
figurado e permanecer nesse limite.
O limite de corrente refere-se em percentagem a corrente nominal da unidade. Para
proteger o motor contra queda, a frequéncia de saida é reduzida quando o limite de
corrente for alcangado. Para garantir a protecgdo contra queda, deve ser tomado o
valor recomendado.
Os valores recomendados podem ser assumidos fazendo um clique na seta preta.
Fazendo um clique com o botao direito do rato sobre o campo de introdugao, séao
visualizadas opgoes adicionais.
Adicionalmente, é também possivel assumir de uma vez todos os valores recomen-
dados com o botédo "Accept".

Application
F’
o}
j 501 5 pozeed moewbonng
j ] =+ |vu|u--'-e;=r araihe j
[} 17
°) | EEEEEEEEEE TR It Bnin TSI HE R S I
o}
- 303 Cammrert fimit
o Bhs » wx i
E e e o e :
1] -
T —— 1Bl
2 .’| 1.00 &
scept ‘“g’.
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10 (‘C‘) Parametrizagao e diagnéstico
Colocagédo em funcionamento do freio e do motor com o MOVIFIT®-FC

8. No passo seguinte sao configurados os parametros dos limites de velocidade e dos
tempos de rampa. Os tempos de rampa baseiam-se sempre numa alteracdo da
velocidade de saida de 1500 1/min e sao validos quando nao for especificado um
tempo de rampa através dos dados do processo e ocorrer uma habilitagao/inibigao.
A rampa de paragem é activada durante o pedido de "paragem rapida" e quando séao
emitidos determinados errros.

Os valores recomendados podem ser assumidos fazendo um clique na seta preta.
Fazendo um clique com a tecla direita do rato sobre o campo de introdugéo, séo
visualizadas opgdes adicionais.

Adicionalmente, é também possivel assumir de uma vez todos os valores recomen-
dados com o botao "Accept".
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Parametrizagéo e diagnéstico (‘C‘) 10

Colocacao em funcionamento de aplicagdes de elevacao @

9. Para carregar os parametros configurados para a unidade faga um clique sobre o
botdo "Download" ou "Finish". Antes do download, &€ sempre possivel folhear entre
as diversas paginas de parémetros. As configuragdes sdo sempre mantidas.

Calculation of stariup parameters is compleiel

Frass "Diown|oed® o ransmit the caloulation results 1o the imvetarwithaut
freshing stafup

i\

Dorwninmd

Fre=s *Finish™ to ransmil tha calculedon resuks o #ie inverisr with
fruhing g,
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10.4 Colocacao em funcionamento de aplicagées de elevagcao
com MOVIFIT®-FC e modo "Expert Mode"”

Para aplicagdes de elevagao, é necessario seleccionar durante a colocagao em fun-
cionamento do motor/freio (ver pagina 91 e seguintes), o modo de operagéo "Elevagao”
(s6 disponivel no modo VFC).

A PERIGO!

Perigo de morte devido a queda da carga suspensa.

* Ferimentos graves ou morte.

O MOVIFIT® n&o deve ser utilizado como dispositivo de seguranga em aplicagbes de
elevagao. Para garantir a segurancga, deverao ser utilizados sistemas de monitorizagao
ou dispositivos mecanicos de segurancga.

Manual de Instrugbes — Nivel funcional MOVIFIT® "Classic" 99




10 @

10.5 Lista de parametros da sec¢ao de poténcia do MOVIFIT®-SC

Parametrizagdo e diagnodstico

@ Lista de parametros da sec¢ao de poténcia do MOVIFIT®-SC

N°. | indice Sub-indice Nome Gama / Definigao de fabrica MOVITOOLS®
(dec.) (dec.) MotionStudio
0__ | Valores indicados
00_ | Valores do processo
000 | 10096 11 Corrente de saida, accionamento 1 [%]
001 | 10096 12 Corrente de saida, accionamento 2 [%]
002 | 10096 13 Frequéncia nominal [Texto]
003 | 10096 14 Sequéncia de fases da alimentagdo | [Texto]
01_ | Visualizagées do estado
010 | 8310 0 Estado do arrancador de motor [Texto]
011 | 8310 0 Estado operacional [Texto]
012 | 8310 0 Estado de irregularidade [Texto]
014 | 8327 0 Temperatura do dissipador [°C]
015 | 10096 10 Configuragdo do micro-interruptor S10 | [Campo de bit]
03_ | Entradas binarias (s6 no modo de operagao "Escravo SBUS")
031 | 8334 Bit1 | 0 Posigao da entrada binaria DI100 [Campo de bit]
8335 0 Ocupagéo da entrada binaria DI100 | SEM FUNCAO
(definigao de fabrica)
032  8334Bit2 | 0 Posi¢éao da entrada binaria DI101 [Campo de bit]
8336 0 Ocupagéo da entrada binaria DI101 SEM FUNCAO
(definigao de fabrica)
033 | 8334Bit3 | 0 Posicédo da entrada binaria DI1102 [Campo de bit]
8337 Ocupagao da entrada binaria DI102 | SEM FUNGCAO
(definicao de fabrica)
034 | 8334Bit4 |0 Posicédo da entrada binaria DI103 [Campo de bit]
8338 Ocupagao da entrada binaria DI103 | SEM FUNCAO
(definicao de fabrica)
05_ | Saidas binarias
050 | 8349 Bit0 | 0 Posigao da saida binaria DB0O [Campo de bit]
8350 0 Ocupagéo da entrada binaria DB00 FREIO LIBERTO
(definigao de fabrica)
051 | 8349Bit1 | 0 Posicéao da saida binaria DB0O1 [Campo de bit]
8351 0 Ocupagéo da entrada binaria DBO1 FREIO LIBERTO
(definigao de fabrica)
07_ | Dados da unidade
070 | 8301 0 Tipo de unidade [Texto]
071 | 8361 0 Corrente de saida nominal [A]
076 | 8300 0 Firmware da secgao de poténcia [Referéncia e versao]
8314-8317 | O Assinatura [Texto]
08_ | Memoria de irregularidades
080 Irregularidade t-0 Cadigo da irregularidade Indicagéo de irregulari-
dades ocorridas anterior-
mente no momento t-0
09_ | Diagnéstico do bus
094 | 8455 0 Valor nominal PO 1 [hex]
095 | 8456 0 Valor nominal PO 2 [hex]
096 | 8457 0 Valor nominal PO 3 [hex]
097 | 8458 0 Valor actual PI 1 [hex]
098 | 8459 0 Valor actual PI 2 [hex]
099 | 8460 0 Valor actual PI 3 [hex]

100
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Lista de parametros da secgao de poténcia do MOVIFIT®-SC
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N°. | indice Sub-indice Nome Gama / Definigao de fabrica MOVITOOLS®
(dec.) (dec.) MotionStudio
1__ | Referéncias / Geradores de rampa
13_ | Tempo de arranque suave 1
130 | 10096 1 Tempo de arranque suave, acciona- | 0...0.2...1 [s]
mento 1
131 | 10096 2 Tempo de arranque suave, acciona- | 0...0.2...1 [s]
mento 2
14_ | Alteragao do sentido de rotagao
140 | 10096 20 Tempo de reversao 0.05...0.2...10 [s]
2__ | Sistema de alimentagao
200 | 10096 19 Tensao de alimentagdo nominal 0: 400V
1: 500 V
201 | 8927 0 Habilitagao de "Desactivagao da desl. DESLIGADO
monitorizagédo da sequéncia de lig. LIGADO
fases"
3__ | Parametros do motor
30_ | Limites, accionamento 1
300 | 10096 6 Corrente de desconexao, acciona- 1...150 [%]
mento 1
301 | 10096 8 Tempo de resposta para a monitori- 0...2..10 [s]
zagao do accionamento 1
31_ | Limites, accionamento 2
310 | 10096 7 Corrente de desconexao, acciona- 1...150 [%]
mento 2
311 | 10096 9 Tempo de resposta para a monitori- 0...2..10 [s]
zagao do accionamento 2
34_ | Protecgao do motor
340 | 8533 0 Proteccgéo, accionamento 1 0: DESLIGADO
1: LIGADO
341 | 9114 Corrente nominal, accionamento 1 0..10[A]
342 | 8535 Protecgéo, accionamento 2 0: DESLIGADO
1: LIGADO
343 | 9115 0 Corrente nominal, accionamento 2 0..10[A]
6__  Atribuicdo dos terminais da seccéo de poténcia
60_ | Entradas binarias (s6 no modo de operagao "Escravo SBUS")
600 | 8335 0 Entrada binaria DI100 0: Sem fungéao
o 11: Irregularidade externa 0 activa
601 | 8336 0 Entrada binaria DI101 12: Reset a irregularidade
602 | 8337 0 Entrada binaria DI1102
603 | 8338 0 Entrada binaria DI103
62_ | Saidas binarias
620 | 8350 0 Saida binaria DB00 0: Sem fungao
1: Anomalia, accionamento 1
2: Anomalia, accionamento 2
3: Pronto a funcionar
4: Accionamento 1 ligado
5: Accionamento 2 ligado
6: Freio 1 liberto
7: Freio 2 liberto
621 | 8351 0 Saida binaria DB01 0: Sem fungao
1: Anomalia, accionamento 1
2: Anomalia, accionamento 2
3: Pronto a funcionar
4: Accionamento 1 ligado
5: Accionamento 2 ligado
6: Freio 1 liberto
7: Freio 2 liberto
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Parametrizagao e diagnéstico
Lista de parametros da sec¢ao de poténcia do MOVIFIT®-SC

N°. | indice Sub-indice Nome Gama / Definigao de fabrica | MOVITOOLS®
(dec.) (dec.) MotionStudio
7__ | Fungoes de controlo
70_ | Modos de operagao
700 | 10096 3 Modo de operagao 0: Operagao com um s6 motor
1: Operagédo com dois motores
73_ | Fungao freio
731 | 10096 4 Tempo de actuagao do freio, 0...10 [s]
accionamento 1
734 | 10096 5 Tempo de actuagao do freio, 0...10 [s]
accionamento 2
736 | 9400 0 Tens&o nominal do freio, 2:400V
accionamento 1 3: 500 V
737 | 9401 0 Tens&o nominal do freio, 2:400V
accionamento 2 3:500V
738 | 8893 0 Habilitagao "Libertar freio sem desl. DESLIGADO
habilitagéo do accionamento” lig. LIGADO
8 | Fungodes da unidade
80_ | Configuragao
802 | 8594 0 Definicao de fabrica 0: Sem definigao de fabrica
1: Inicializagéo geral
2: Estado de fornecimento
803 | 8595 0 Bloqueio de parametros desl. DESLIGADO
lig. LIGADO
81_ | Comunicagao série
813 | 8600 0 Enderecgo de SBus (valores indi- Unidade mestre: 1
cados) Unidade escravo: 16..31
816 | 8603 0 Velocidade de transmisséo dos 2: 500 kBaud
dados do SBus (valores indicados)
83_ | Resposta a irregularidades
830 | 8609 0 Resposta a irregularidades externas | 0: Sem resposta
2: Paragem imediata / inibicao
5: Paragem imediata / aviso
835 | 8616 0 Resposta ao sinal TF 0: Sem resposta
2: Paragem imediata / inibigédo
836 | 8615 0 Resposta a Timeout do SBus 2: Paragem imediata / inibicdo
5: Paragem imediata / aviso
839 | 10454 1 Resposta a irregularidade saida 0: Sem reacgao
aberta 2: Paragem imediata / inibicao
84_ | Resposta ao reset
840 | 8617 0 Reset manual Nao
Sim
87_ | Atribuigado dos dados do processo (valores indicados)
870 | 8304 0 Descrigao do valor de referéncia PO1 | [Texto]
871 | 8305 0 Descrigao do valor de referéncia PO2 | [Texto]
872 | 8306 0 Descrigao do valor de referéncia PO3 | [Texto]
873 | 8307 0 Descrigao do valor actual P11 [Texto]
874 | 8308 0 Descrigao do valor actual PI2 [Texto]
875 | 8309 0 Descrigao do valor actual P13 [Texto]
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Descrigao dos parametros do MOVIFIT®-SC @

10.6 Descricao dos parametros do MOVIFIT®-SC

Parametro 000

Parametro 001

Parametro 002

Parametro 003

Parametro 010

Parametro 011

Parametro 012

Parametro 014

Corrente de saida do accionamento 1
Corrente aparente do accionamento 1 na faixa 0 ... 200 % da corrente nominal da unidade.

Corrente de saida do accionamento 2
Corrente aparente do accionamento 2 na faixa 0 ... 200 % da corrente nominal da unidade.

Frequéncia nominal
Indicacdo da frequéncia da alimentacdo determinada automaticamente

Sequéncia de fases da alimentagao
Indicacdo da sequéncia de fases da alimentag&o determinada automaticamente.
E distinguido entre campo rotativo horario e campo rotativo anti-horario.

No modo "operagao com dois motores", as fases de alimentacao L1, L2 e L3, tém de
ser ligadas aos terminais da unidade como campo rotativo horario. Se a sequéncia das
fases nao for respeitada, a unidade emitira a mensagem de irregularidade "Colocagao
em funcionamento, n°. 9, erro interno 3" apés a alimentagao ser desligada, e n&o habi-
litara a secg¢ao de poténcia.

A monitorizagao pode ser desactivada usando o parametro 201.

A PERIGO!

A ligacao incorrecta resulta num sentido de rotagéo errado.
Ferimentos graves ou morte.
» Verifique a cablagem antes de colocar o motor em funcionamento.

Estado do arrancador de motor
Estados do estagio de saida da unidade:
« INIBIDO

+ HABILITADO

Estado operacional

Sao possiveis 0s seguintes estados operacionais:
+ OPERACAO A 24V

+ SEM HABILITACAO

+ HABILITACAO

+ DEFINICAO DE FABRICA

« ERRO

Estado de irregularidade
Estado actual da irregularidade da secgéo de poténcia do arrancador de motor.

Temperatura do dissipador
Temperatura do dissipador de calor do arrancador de motor.
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Parametro 015

Parametro 031

Parametro 032

Parametro 033

Parametro 034

Parametro 050
Parametro 051

Parametro 070
Parametro 071
Parametro 076

Parametro 080

Parametrizagao e diagnéstico
Descrigao dos parametros do MOVIFIT®-SC

Configuragao do micro-interruptor S10
Indicag&o da configuragao do micro-interruptor S10.

Posicao da entrada binaria DI100
Ocupacao da entrada binaria DI100

Indicagao do estado da entrada binaria DI100
(s6 no modo de operagao "Escravo SBUS").

Posicao da entrada binaria DI101
Ocupacao da entrada binaria DI101

Indicagao do estado da entrada binaria DI101
(s6 no modo de operagéo "Escravo SBUS").

Posicao da entrada binaria DI102
Ocupacao da entrada binaria DI102

Indicagao do estado da entrada binaria DI102
(s6 no modo de operagéo "Escravo SBUS").

Posicao da entrada binaria DI103
Ocupacao da entrada binaria DI103

Indicagao do estado da entrada binaria DI103
(s6 no modo de operagao "Escravo SBUS").

Posicao da saida binaria DB00
Ocupacao da saida binaria DB00
Indicagao do estado da saida binaria DBO0O.

Posicao da saida binaria DB01
Ocupacao da saida binaria DB01
Indicagao do estado da saida binaria DBO1.

Tipo de unidade
Indicag&o do tipo de unidade.

Corrente de saida nominal
Indicag&o da corrente nominal de saida da unidade em [A].

Firmware da secc¢ao de poténcia
Indicag&o da referéncia e da versao do firmware da secgéo de poténcia.

Irregularidade t-0

A unidade memoriza a informagéo de diagndéstico no momento em que a irregularidade
ocorreu.

Na memodria de irregularidades é indicado a ultima irregularidade.
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Descrigao dos parametros do MOVIFIT®-SC @

Parédmetro 094 Referéncia PO 1
Palavra dos dados de saida do processo 1

Parametro 095 Referéncia PO 2

Palavra dos dados de saida do processo 2

Parametro 096 Referéncia PO 3

Palavra dos dados de saida do processo 3

Parédmetro 097 Valor actual Pl 1
Palavra dos dados de entrada do processo 1

Paréametro 098 Valor actual Pl 2
Palavra dos dados de entrada do processo 2

Paréametro 099 Valor actual Pl 3
Palavra dos dados de entrada do processo 3

Parametro 130 Tempo de arranque suave, accionamento 1

Para limitar a corrente de arranque do accionamento 1 é possivel configurar um tempo
de arranque suave. Durante a duragao de tempo especificada neste parametro ocorre
um entalhe de fase apds a habilitagao.

Parametro 131 Tempo de arranque suave, accionamento 2

Para limitar a corrente de arranque do accionamento 2 é possivel configurar um tempo
de arranque suave. Durante a duragao de tempo especificada neste parametro ocorre
um entalhe de fase apds a habilitagao.
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Parametro 140

Parametro 200

Parametro 201

Parametros
300 e 301

Parametrizagao e diagnéstico
Descrigao dos parametros do MOVIFIT®-SC

Tempo de reverséao

Neste parametro é especificado o periodo de tempo durante o qual o accionamento 1,
no modo de operacgdo "operagdo com um s6 motor", fica sem tensao de alimentagao
durante uma mudanga do sentido de rotagdo, antes voltar a ser novamente no novo
sentido de rotagao.

A
1

Habilitagdo do accionamento
0

A
S.Anti-horario Tempo reversivel
Sentido de rotagao de referéncia g

S.Horéario
A

1

Energizagéo do accionamento para
rotagdo no sentido anti-horario Q

A
1

Energizagédo do accionamento para
rotag&o no sentido horario

59895APT

Tenséao de alimentagao nominal

Este pardmetro é usado para ajustar a unidade para a tensdo nominal de entrada do
sistema de alimentacao.

O valor 400 V tem de ser seleccionado se o sistema de alimentagdo fornecer uma
tens&o de 3 x 380 Vp, 3 x 400 Vcp 0u 3 x415 Via.

O valor 500 V tem de ser seleccionado se o sistema de alimentagao fornecer uma
tenséo de 3 x 460 V¢p, 3 x 480 Vip 0u 3 x 500 Via.

Habilitagao de "Desactivagdo da monitorizagao da sequéncia de fases"

Se este parametro for configurado para "LIGADQO", é possivel desactivar a fungao de
monitorizacdo da sequéncia de fases em operacdo com dois motores, colocando o res-
pectivo bit na palavra de dados de saida do processo PO1.

A monitorizagdo tem de ser desactivada antes da alimentacdo ser ligada com um
campo rotativo anti-horario.

Corrente de desconexao, accionamento 1
Tempo de resposta para a monitorizagdao do accionamento 1

No parametro "Corrente de desconexao, accionamento 1" pode ser configurado um
limite para a desconexao do accionamento 1. No parametro "Tempo de resposta para
a monitorizagdo do accionamento 1" é especificado durante quanto tempo esta corrente
de desconexdo pode ser excedida até que ocorra uma desconexdo com a irregulari-
dade "Sobretemperatura no motor".
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Parametros
310 e 311

Parametro 340

Parametro 341

Parametro 342

Parametro 343

Descrigao dos parametros do MOVIFIT®-SC @

Corrente de desconexao, accionamento 2
Tempo de resposta para a monitorizagao do accionamento 2

No parametro "Corrente de desconexao, accionamento 2" pode ser configurado um
limite para a desconexéo do accionamento 2. No parametro "Tempo de resposta para
a monitorizagao do accionamento 2" é especificado durante quanto tempo esta corrente
de desconexao pode ser excedida até que ocorra uma desconexdo com a irregulari-
dade "Sobretemperatura no motor".

Protecg¢ao, accionamento 1
Activagao/Desactivagdo da protecgdo térmica do accionamento 1.

Se afungao for activada, o MOVIFIT® assume electronicamente a protecgao térmica do
accionamento 1. A utilizacdo do motor é determinada através da corrente de saida do
conversor, da corrente nominal configurada no parametro 341 para o accionamento 1,
e pelo tempo configurado.

Corrente nominal, accionamento 1

Para o calculo da protecgao térmica do accionamento 1, € necessario conhecer a cor-
rente nominal do accionamento.

Esta informacgao pode ser lida da chapa de caracteristicas do motor.

Protecc¢ao, accionamento 2
Activacao/Desactivagao da proteccao térmica do accionamento 2.

Se a fungao for activada, o MOVIFIT® assume electronicamente a protecgao térmica do
accionamento 2. A utilizagdo do motor € determinada através da corrente de saida do
conversor, da corrente nominal configurada no parametro 343 para o accionamento 1,
e pelo tempo configurado.

Corrente nominal, accionamento 2

Para o célculo da protecg¢ao térmica do accionamento 2, € necessario conhecer a cor-
rente nominal do accionamento.

Esta informacgao pode ser lida da chapa de caracteristicas do motor.
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Parametros
600 e 603

Parametros
620 e 621

Parametrizagao e diagnéstico
Descrigao dos parametros do MOVIFIT®-SC

Entradas binarias DI100 - DI103 (s6 no modo de operagao "Escravo SBUS")

Com efeito em

Sinal "0"

Sinal "1"

0: Sem fungao

11: Erro externo

12: Reset a irregularidade

Erro externo

Reset em caso de flanco posi-
tivo 0 para 1

Reset em caso de flanco posi-
tivo 0 para 1

Saidas binarias DB00 e DB01

Com efeito em

Sinal "0"

Sinal "1"

0: Sem fungao

: Anomalia, accionamento 1

Sem anomalia

Anomalia, accionamento 1

: Anomalia, accionamento 2

Sem anomalia

Anomalia, accionamento 2

: Pronto a funcionar

Nao pronto a funcionar

Pronto a funcionar

HPWOIN =

: Accionamento 1 ligado

5: Accionamento 2 ligado

O accionamento 1 ndo esta
habilitado

O accionamento 2 ndo esta
habilitado

Accionamento 1 habilitado

Accionamento 2 habilitado

6: Freio 1 liberto

O freio do accionamento 1 foi
aplicado

Freio do accionamento 1 liberto

7: Freio 2 liberto

O freio do accionamento 2 foi
aplicado

Freio do accionamento 2 liberto

A PERIGO!

controlar o freio!

Ferimentos graves ou morte.

Se forem utilizadas as saidas binarias DB00O e DB01 para controlar o freio, a configu-
racao da fungao da saida ndo deve ser alterada.

» Verifique a configuragao dos parametros antes de utilizar as saidas binarias para
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Parametro 700

N

Descrigao dos parametros do MOVIFIT®-SC @

Modo de operagéao de arrancador de motor

A unidade permite controlar individualmente até dois accionamentos. Se os acciona-
mentos possuem um freio a trés fios da SEW, o controlo do freio & também realizado
de forma individual através do MOVIFIT®.

No modo de operagao do arrancador de motor "OPERACAO COM UM SO MOTOR?", o
motor ligado ao terminal X8 pode funcionar nos sentidos de rotacdo "HORARIO" e
"ANTI-HORARIQ". Se for utilizado um motor-freio com freio a trés fios da SEW, o freio
tem de ser ligado ao terminal X8.

No modo de operagéo do arrancador de motor "OPERACAO COM DOIS MOTORES",
0 accionamento 1 ligado a X8, e o accionamento 2 ligado a X9 podem funcionar com
sentidos de rotagao diferentes.

Se forem utilizados motores-freio com freio a trés fios da SEW, o freio do acciona-
mento 1 tem de ser ligado ao terminal X8.

O freio do accionamento 2 tem de ser ligado ao terminal X9.

A PERIGO!

Atencao: Para operagdo com um s6 motor, utilize os terminais X8 e X81 ou o conector X8.
Ferimentos graves ou morte.

* Neste tipo de operagdo, os terminais X9 e X91/conector X9 nao deverdo ser
ligados.

N

A PERIGO!

A ligagdo incorrecta resulta num sentido de rotagdo errado e/ou na habilitagdo ndo
controlada do motor.

Ferimentos graves ou morte.

* Antes de colocar o motor em funcionamento, verifique se os cabos foram ligados
de acordo com as Instru¢des de Operagao.

NOTA

Se, no modo "OPERACAO COM UM SO MOTOR?", a corrente medida na saida para
0 accionamento 2 ultrapassar o valor de 10% Iy ynigade, @ Unidade realiza uma desco-
nexao do motor por irregularidade e inibe a unidade.
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Parametro 731

Parametro 734

Parametro 736

Parametro 737

Parametro 738

Parametrizagao e diagnéstico
Descrigao dos parametros do MOVIFIT®-SC

Tempo de aplicagao do freio, arrancador de motor, freio 1

Neste pardmetro € possivel configurar um tempo de atraso entre a inibicdo do acciona-
mento 1 e 0 momento em que o freio é aplicado. Este tempo de atraso actua sobre o
freio a trés fios da SEW ligado a X8 e sobre a saida binaria programada para "FREIO 1
LIBERTO".

Tempo de aplicagao do freio, arrancador de motor, freio 2

Neste parametro é possivel configurar um tempo de atraso entre a inibigdo do acciona-
mento 2 e 0 momento em que o freio é aplicado. Este tempo de atraso actua sobre o
freio a trés fios da SEW ligado a X9 e sobre a saida binaria programada para "FREIO 2
LIBERTO".

1 ———————

Habilitagado do accionamento ¢ empo de actuagdo do freig

0

1

Controlo do freio

Saida binaria DB0x

59899APT

Tensao nominal do freio 1

Este parametro é usado para ajustar a unidade a tensdo nominal do freio ligado ao acci-
onamento 1, se for instalado em X8 um freio a trés fios da SEW.

A tensao nominal do freio tem de corresponder a tensao nominal da rede.

Tensio nominal do freio 2

Este parametro é usado para ajustar a unidade a tensdo nominal do freio ligado ao acci-
onamento 2, se for instalado em X9 um freio a trés fios da SEW.

A tensao nominal do freio tem de corresponder a tensdo nominal da rede.

Habilitagao "Libertar freio sem habilitagdo do accionamento™

Este par&dmetro é usado para activar a fungéo de libertagao do freio sem habilitagdo do
accionamento. Se este parametro for configurado para "LIGADQ", é possivel libertar
individualmente o freio do accionamento 1 e o freio do accionamento 2 (sé em operagao
com dois motores) sem que haja uma habilitagdo do accionamento, colocando o res-
pectivo bit na palavra de dados de saida do processo PO1. Os freios sao aplicados se
a unidade se encontrar em estado de irregularidade.
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Parametro 802

Parametro 803

Parametro 813

Parametro 816

Parametro 830

Parametro 835

Parametro 836

Parametro 839

Descrigao dos parametros do MOVIFIT®-SC @

Definigado de fabrica

Se for feito um pedido de definicdo de fabrica configurando este pardmetro para
"LIGADQ", sao repostos os valores de fabrica de todos os parametros que possuem
configuragdes de fabrica.

Se for seleccionado "ESTADO DE FORNECIMENTQ", sdo repostos os valores de
fabrica de todos os paradmetros que possuem definicdes de fabrica e que ndo podem
ser configurados com o micro-interruptor S10.

Nos parametros

* Modo de operagao de arrancador de motor
* Tensao de alimentagdo nominal

+ Tensao nominal do freio, accionamento 1

» Tensao nominal do freio, accionamento 2

que podem ser configurados através do micro-interruptor S10, é activada a configu-
ragao ajustada com o micro-interruptor.

Bloqueio de parametros

Se este parametro for configurado para "LIGADO", os parametros sdo bloqueados e
ndo podem ser alterados (com excepgéo da fungao de bloqueio de parametros). Esta
configuracao é util quando a colocagdo em funcionamento da unidade e a optimizagao
dos parametros foram realizados com sucesso. Uma alteragao dos parametros so6 volta
a ser possivel quando este parametro for configurado para "DESLIGADQO".

Endereco SBUS
Indicagéo do enderego SBUS da secgéo de poténcia do arrancador de motor.

Velocidade de transmissao do SBUS

Indicagao da velocidade de transmissao dos dados da comunicagdo com a secgao de
poténcia do arrancador de motor via SBUS.

Resposta a irregularidades externas

Este parametro € usado para programar a resposta a irregularidade emitida através de
um terminal de entrada programado para "/ERRO EXT." (s6 para operacao "Escravo
SBUS").

Resposta ao sinal TF

Este parametro é usado para programar a resposta a irregularidade emitida pela funcao
de monitorizagdo do sensor de temperatura TF eventualmente instalado no enrola-
mento do motor.

Resposta a Timeout do SBus

Este parametro é usado para programar a resposta a irregularidade emitida pela funcao
de monitorizagéo do timeout do SBUS.

Resposta a irregularidade saida aberta

O parametro 839 é usado para programar a resposta a irregularidade emitida pelo
arrancador de motor, quando é detectada a irregularidade "Saida aberta".
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Parametro 840

Parametros
870 a 872

Parametros
873 a 875

Parametrizagao e diagnéstico
Descrigao dos parametros do MOVIFIT®-SC

Reset

Se a secgéao de poténcia do arrancador de motor se encontrar em estado de irregulari-
dade, a irregularidade pode ser eliminada com este pardmetro. Apds o reset a irregula-
ridade, o par@metro é novamente colocado para "DESLIGADQ". Se nao existir uma irre-
gularidade na secc¢éo de poténcia do arrancador de motor, a colocagdo do pardmetro
para "LIGADO" ndo tem efeito.

Descricao das referéncias PO1 a PO3
Indicacdo das informacgdes das palavras de dados de saida do processo.

Descrigao dos valores actuais PI1 a PI3
Indicacdo das informagdes das palavras de dados de entrada do processo.
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10.7 Lista de parametros da sec¢ao de poténcia do MOVIFIT®-FC

N°. indice Sub-indice Nome Gama/ MOVITOOLS®
(dec.) (dec.) Definigao de fabrica MotionStudio
0__ Valores indicados
00_ Valores do processo
000 8318 0 Velocidade (com sinal) [rpm]
002 8319 0 Frequéncia (com sinal) . [HZ]
004 8321 0 Corrente de saida (valor) [%IN]
005 8322 0 Corrente activa (com sinal) [%IN]
007 8660 0 Tensao de alimentagdo nominal . V]
008 8325 0 Tensao do circuito intermédio V]
009 8326 0 Corrente de saida [A]
01_ Visualizag6es do estado
010 8310 0 Estado do conversor de frequéncia [Texto]
011 8310 0 Estado operacional [Texto]
012 8310 0 Estado de irregularidade . [Texto]
013 8310 Bit 4 Jogo de parametros activo Jogo de parametros 1 ou 2
014 8327 0 Temperatura do dissipador [°C]
015 Configuragédo do micro-interruptor S10 . [Campo de bit]
03_ Entradas binarias (s6 no modo de operagao "Escravo SBUS")
031 8334 Bit1 | 0 Posigédo da entrada binaria DI100 [Campo de bit]
8335 0 Ocupagéo da entrada binaria DI100 . SEM FUNGCAO
(definicao de fabrica)
032 8334 Bit 2 Posigédo da entrada binaria DI101 . [Campo de bit]
8336 Ocupagao da entrada binaria DI101 SEM FUNGAO
(definicao de fabrica)
033 8334 Bit 3 Posicao da entrada binaria DI1102 [Campo de bit]
8337 Ocupagao da entrada binaria DI102 SEM FUNGCAO
(definicao de fabrica)
034 8334 Bit 4 Posigao da entrada binaria DI103 [Campo de bit]
8338 Ocupagao da entrada binaria DI103 SEM FUNGAO
(definicao de fabrica)
05_ Saidas binarias
050 8349 Bit0 | 0 Posigédo da saida binaria DB0OO [Campo de bit]
8350 0 Ocupagéo da entrada binaria DB0O FREIO LIBERTO
(definicdo de fabrica)
07_ Dados da unidade
070 8301 0 Tipo de unidade [Texto]
071 8361 0 Corrente de saida nominal [A]
076 8300 0 Firmware da secgéo de poténcia . [Referéncia e versao]
100 8461 0 Fonte da referéncia 10: SBus (valor indicado)
101 8462 0 Fonte do sinal de controlo 3: SBus (valor indicado)
700 8574 0 Modo de operacéo . [Texto]
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Parametrizagao e diagnéstico
Lista de parametros da sec¢ao de poténcia do MOVIFIT®-FC

©)

N°. indice Sub-indice Nome Gama/ MOVITOOLS®
(dec.) (dec.) Definicao de fabrica MotionStudio
08_ Memoria de irregularidades
080 Irregularidade t-0 Cédigo da irregularidade Indicacéo de irregulari-
dades ocorridas anterior-
mente no momento t-0
081 Irregularidade t-1 Codigo da irregularidade Indicagéo de irregulari-
dades ocorridas anterior-
mente no momento t-1
082 Irregularidade t-2 Cédigo da irregularidade Indicacéo de irregulari-
dades ocorridas anterior-
mente no momento t-2
083 Irregularidade t-3 Cédigo da irregularidade Indicacéo de irregulari-
dades ocorridas anterior-
mente no momento t-3
084 Irregularidade t-4 Codigo da irregularidade Indicagéo de irregulari-
dades ocorridas anterior-
mente no momento t-4
09_ Diagnostico do bus
094 8455 0 Referéncia PO 1 [hex]
095 8456 0 Referéncia PO 2 [hex]
096 8457 0 Referéncia PO 3 [hex]
097 8458 0 Valor actual PI 1 [hex]
098 8459 0 Valor actual PI 2 [hex]
099 8460 0 Valor actual Pl 3 [hex]
1 Referéncias / Geradores de rampa
13_/14_ Rampas de velocidade 1/ 2
130/140 | 8807/9264 | O Rampa t11 / t21 de aceleragéo 0.1...1...2000 [s]
131/141 | 8808/9265 | 0 Rampa t11 / t21 de desaceleragao 0.1...1...2000 [s]
136/146 | 8476/8484 | O Rampa paragem t13 / t23 0.1...0.2..1 [s]
3_ Parametros do motor
30_/31_ | Limites 1/2
300/310 | 8515/8519 | 0 Rotagéo de arranque/paragem 1/ 2 0...150 [rpm]
301/311 | 8516/8520 | O Velocidade minima 1/ 2 0...60...6000 [rpm]
302/312 | 8517/8521 | 0 Velocidade méaxima 1/ 2 0...3000...6000 [rpm]
303/313 | 8518/8522 | 0 Limite de corrente 1/2 0...160 [% IN]
32_/33_ | Ajuste do motor 1/2
320/330 | 8523/8528 | 0 Ajuste automatico 1/ 2 desl. DESLIGADO
lig. LIGADO
321/331 | 8524/8529 | 0 Boost 1/2 0...100 [%)]
322/332 | 8525/8530 | 0 Compensagéo IxR 1 /2 0...100 [%)]
323/333 | 8526/8531 | 0 Pré-magnetizacéo 1/ 2 0... 2000 [ms]
324/334 | 8527/8532 | 0 Compensagao do escorregamento 0...500 [1/min]
1/2
325 8834 0 Amortecimento sem carga desl. DESLIGADO
lig. LIGADO
34_ Protecgdo do motor
340 8533 0 Protecgéo do motor desl. DESLIGADO
lig. LIGADO
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N°. indice Sub-indice Nome Gama/ MOVITOOLS®
(dec.) (dec.) Definicao de fabrica MotionStudio
5 Funcoes de monitorizagao
50_ Monitorizagao da velocidade
500/502 | 8557/8559 | O Monitorizagao da rotagédo 1/2 desl. DESLIGADO
lig. LIGADO
501/503 | 8558/8560 | O Tempo de resposta 1/ 2 0.1...1...10[s]
52_ Monitorizagao da rede
522 8927 0 Verificagdo da falta de fase na desl. DESLIGADO
alimentagao lig. LIGADO
Em certas condigoes desfavora-
veis, a desactivagao do controlo da
falta de fase pode levar a danifi-
cacgao irreparavel da unidade.
6__ Atribuicao dos terminais
60_ Entradas binarias (s6 no modo de operagao "Escravo SBUS")
600 8335 0 Entrada binaria DI100 0: Sem fungao
- 11: Irregularidade externa 0 activa
601 8336 0 Entrada binaria DI101 12: Reset a irregularidade
602 8337 0 Entrada binaria DI102
603 8338 0 Entrada binaria DI103
62_ Saidas binarias
620 8350 0 Saida binaria DB00 0: Sem fungao
2: Pronto a funcionar
3: Estagio de saida ligado
4: Campo rotativo ligado
5: Freio liberto
6: Freio aplicado
7_ Fungodes de controlo
70_ Modos de operagao
700/701 | 8574/8575 | O Modo de operagao 1/ 2 0: VFC
2: VFC Elevagao
3: VFC Frenagem de corrente continua
21: Caracteristica U/f
22: U/f + Frenagem de corrente continua
71_ Corrente de imobilizagao
710 8576/8577 | O Corrente de imobilizagdo 1/ 2 0...50 % lyot
72_ Funcao de paragem por referéncia
720/723 | 8578/8581 | 0 Fungao de paragem por referéncia 1/2 = desl. DESLIGADO
lig. LIGADO
721/724 | 8579/8582 | 0 Referéncia de paragem 1/ 2 0...30...500 [rpm]
722/725 | 8580/8583 | 0 Offset de arranque 1/2 0...30...500 [rpm]
73_ Funcao freio
731/734 | 8749/8750 Tempo de habilitagéo do freio 1/ 2 0...2000 [ms]
732/735 8585/8587 Tempo de actuagéo do freio 1/2 0...100...2000 [ms]
738 8893 0 Habilitagao "Libertar freio sem desl. DESLIGADO
habilitagdo do accionamento” lig. LIGADO
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Parametrizagao e diagnéstico
Lista de parametros da sec¢ao de poténcia do MOVIFIT®-FC

©)

N°. indice Sub-indice Nome Gama / MOVITOOLS®
(dec.) (dec.) Definicao de fabrica MotionStudio
8 Fungodes da unidade
80_ Configuragao
802 8594 0 Definigao de fabrica 0: Sem definigao de fabrica
1: Inicializagéo geral
2: Estado de fornecimento
803 8595 0 Bloqueio de parametros desl. DESLIGADO
lig. LIGADO
81_ Comunicagao série
813 8600 0 Endereco de SBus (valor indicado)
816 8603 0 Velocidade de transmisséo dos dados | 2: 500 kBaud
do SBus (valor indicado)
83_ Resposta a irregularidades
830 8609 0 Resposta a irregularidades externas 0: Sem resposta
2: Paragem imediata / inibigao
5: Paragem imediata / aviso
835 8616 0 Resposta ao sinal TF 0: Sem resposta
2: Paragem imediata / inibicao
836 8615 0 Resposta a Timeout do SBus 2: Paragem imediata / inibicao
5: Paragem imediata / aviso
84_ Resposta ao reset
840 8617 0 Reset manual Nao
Sim
86_ Modulagao
860/861 | 8620/8621 | 0 Frequéncia PWM 1/ 2 0: 4 kHz
1: 8kHz
3: 16 kHz
87_ Atribuicao dos dados do processo
870 8304 0 Descrigao do valor de referéncia PO1 | 10: Palavra de controlo
871 8305 0 Descrigao do valor de referéncia PO2  1: Velocidade de
referéncia [1/min]
11: Velocidade de
referéncia [%)]
872 8306 Descrigdo do valor de referéncia PO3 | 8: Rampa
873 8307 Descrigao do valor actual P11 6: Palavra de estado 1
874 8308 0 Descrigao do valor actual P12 1: Velocidade actual [1/min]
2: Corrente de saida
3: Corrente activa
8: Velocidade actual [%]
875 8309 0 Descrigao do valor actual PI3 7: Palavra de estado 2
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10.8 Descrigao dos parametros do MOVIFIT®-FC

Paréametro 000 Velocidade (com sinal)
A velocidade indicada é a velocidade actual calculada.

Parédmetro 002 Frequéncia (com sinal)
Frequéncia de saida do conversor de frequéncia.

Paréametro 004 Corrente de saida (valor)
Corrente aparente na faixa 0 ... 200 % da corrente nominal da unidade.

Parédmetro 005 Corrente activa (com sinal)

Corrente activa na faixa -200 %....+200 % da corrente nominal da unidade. Com carga
motora o valor é positivo; com carga regenerativa, o valor € negativo.

Parédmetro 009 Tenséao de alimentagdo nominal
Tensao de entrada da alimentagao em [V].

Parametro 010 Estado do conversor de frequéncia
Estados do estagio de saida da unidade:
+ INIBIDO
* HABILITADO

Paréametro 011 Estado operacional

Sao possiveis 0s seguintes estados operacionais:
+ OPERACAO A 24V

+ CONTR. INIBIDO

+ SEM HABILITACAO

« CORRENTE DE IMOBILIZACAO

+ HABILITACAO

« DEFINICAO DE FABRICA

« ERRO

Parédmetro 013 Jogo de parametros activo
Indicagao do jogo de parametros 1 ou 2.

Parametro 014 Temperatura do dissipador
Temperatura do dissipador de calor do conversor.

Parédmetro 015 Configuragao do micro-interruptor S10
Indicacdo da configuragao do micro-interruptor S10.
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Pardmetro 031
Pardmetro 032
Parédmetro 033
Parédmetro 034

Parédmetro 050
Parédmetro 070
Pardametro 071
Pardmetro 076
Parémetro 100
Parametro 101

Parametro
080..084

Parametro 094

Parametrizagao e diagnéstico
Descrigao dos parametros do MOVIFIT®-FC

Posicao/Atribuicao da entrada binaria DI100

Indicagéo do estado da entrada binaria DI100 (s6 no modo de operagédo "Escravo
SBUS").

Posicao/Atribuicao da entrada binaria DI101

Indicagéo do estado da entrada binaria DI101 (s6 no modo de operagédo "Escravo
SBUS").

Posicao/Atribuicao da entrada binaria DI102

Indicagéo do estado da entrada binaria DI102 (s6 no modo de operagédo "Escravo
SBUS").

Posicao/Atribui¢ao da entrada binaria DI103

Indicagéo do estado da entrada binaria DI103 (s6 no modo de operagédo "Escravo
SBUS").

Posicao/Atribuicdo da saida binaria DB00
Indicagao do estado da saida binaria DBOO.

Tipo de unidade
Indicagao do tipo de unidade.

Corrente de saida nominal
Indicagao da corrente nominal de saida da unidade em [A].

Firmware da sec¢ao de poténcia
Indicacdo da referéncia e da versao do firmware da secgéo de poténcia.

Origem da referéncia
Indicacdo da origem da referéncia da secg¢ao de poténcia do arrancador de motor.

Origem do sinal de controlo
Indicagao da origem do sinal de controlo da secc¢éo de poténcia do arrancador de motor.

Cédigo da irregularidade

A unidade memoriza a informacgéo de diagndstico no momento em que a irregularidade
ocorreu. Na memoéria de irregularidades s&o indicados os ultimos cinco erros.

Referéncia PO1 (valores indicados)
Palavra dos dados de saida do processo 1
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Parametro 095

Parametro 096

Parametro 097

Parametro 098

Parametro 099

Parametros

130 e 140

Parametros
131 e 141

Parametros
136 e 146

Parametros
300 e 310

Parametros
301 e 311

Descrigao dos parametros do MOVIFIT®-FC @

Referéncia PO2 (valores indicados)
Palavra dos dados de saida do processo 2

Referéncia PO3 (valores indicados)
Palavra dos dados de saida do processo 3

Valor actual PI1 (valores indicados)
Palavra dos dados de entrada do processo 1

Valor actual PI2 (valores indicados)
Palavra dos dados de entrada do processo 2

Valor actual PI3 (valores indicados)
Palavra dos dados de entrada do processo 3

Rampa t11 / t21 de aceleragao
Rampa de aceleragao

Rampa t11 / t21 de desaceleragao
Rampa de desaceleragao

Rampa paragem t13 / t23
A rampa de paragem torna-se activa

» em irregularidades, cuja resposta a irregularidade esta configurada para paragem
na rampa de paragem

» se for seleccionada a rampa de paragem através do respectivo bit nos dados do pro-
cesso

Rotagdo de arranque/paragem 1/ 2

Esta configuragao determina, a velocidade minima admitida pelo conversor para o
motor no momento da habilitagdo. A passagem para a velocidade determinada pela
referéncia pré-seleccionada é feita com a rampa de aceleragao activa.

Velocidade minima 1/2

O accionamento nao ultrapassa esta velocidade, mesmo se foi especificada uma refe-
réncia inferior a velocidade minima.
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Pardmetros Velocidade maxima 1/ 2

302 e 312 O accionamento ndo ultrapassa esta velocidade, mesmo se foi especificada uma refe-
réncia superior a velocidade minima.
Se for configurado np,i, > Nmax. € aplicada a velocidade minima e maxima do valor con-
figurado em npay-

Paréametros Limite de corrente 1/ 2

303 e 313 O limite interno de corrente refere-se a corrente aparente. Na gama de enfraquecimento
do campo, o conversor reduz automaticamente o limite para a corrente, para proteger
o0 motor contra queda.

Parametros Ajuste automatico 1/2

320 e 330 Se o ajuste automatico estiver desactivado, o conversor de frequéncia néo calibra o
motor. Se o ajuste estiver activado, o motor é qalibrado sempre que for feita uma comu-
tagdo para o estado de operagdo HABILITACAO.

Paréametros Boost1/2

321 e 331 Em regra, ndo é necessario efectuar uma configuragdo manual deste valor.
Em caso excepcionais, pode ser util efectuar uma configuragdo manual para aumentar
o0 momento de interrupgao do arranque do motor.

Parametros Compensagido IxR1/2

322 e 332 Se P320 / P330 Ajuste automatico estiver configurado para "LIG", o conversor ajusta o
valor automaticamente. Alteragdes manuais deste pardmetro s6 devem ser levadas a
cabo por técnicos especializados, se for necessaria uma optimizagéo do sistema.

Parametros Pré-magnetizagido 1/ 2

323333 O tempo de pré-magnetizagao gera um campo magnético no motor quando o conversor
€ habilitado.

Parametros Compensacgio do escorregamento 1/ 2

324 e 334

Parametro 325

Parametro 340

A compensacgado do escorregamento aumenta a precisdo da velocidade do motor.
No caso de uma introdugdo manual do valor, introduza o valor de escorregamento
nominal do motor instalado.

A compensacgdo do escorregamento esta configurada para uma relagéo inferior a 10
entre o momento de inércia em carga e o momento de inércia do motor. Se o acciona-
mento oscilar, € necessario reduzir a compensagao do escorregamento ou mesmo
ajusta-la para 0.

Amortecimento sem carga

Se o motor tender a funcionar com instabilidade quando sem carga, é possivel alcangar
um melhoramento activando este parametro.

Protecg¢ao do motor
Este parametro pode ser usado para desactivar a monitorizagao TF do motor.
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Parametros
500 e 502

Parametros
501 e 503

Parametro 522

Monitorizagao da velocidade 1/ 2

No MOVIFIT®, a monitorizagdo da velocidade ocorre em fungio da avaliagdo da ope-
ragao no limite da corrente. A monitorizagdo da velocidade é activada sempre que o
limite de corrente for alcangado durante todo intervalo do tempo de resposta configu-
rado.

Tempo de resposta1/2

Em processos de aceleracao e de desaceleracéo, ou em situa¢des de piques de carga,
é possivel alcangar rapidamente o limite de corrente configurado.

O tempo de resposta impede uma activagao involuntaria da fungdo de monitorizagédo da
velocidade. O limite de corrente tem de ser alcangado durante todo intervalo do tempo
de resposta configurado antes da monitorizagédo actuar.

Verificagao da falta de fase na alimentagao

Esta funcdo de monitorizacdo pode ser desactivada para evitar que a verificagdo da
falta de fase seja activada em redes assimétricas.

STOP!

Em certas condigbes desfavoraveis, a desactivagdo do controlo da falta de fase pode
levar a danificagao irreparavel da unidade.

Parametros
600 a 603

Entradas binarias DI100 - DI103 (s6 no modo de operagao "Escravo SBUS")

Sinal "0" Sinal "1"

0: Sem fungao - -

Com efeito em

11: Erro externo Erro externo -

Reset em caso de flanco
positivo 0 para 1

Reset em caso de flanco
positivo 0 para 1

12: Reset a irregularidade
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Parametro 620 Saida binaria DB00

Com efeito em

Sinal "0"

Sinal "1"

0: Sem fungao

2: Pronto a funcionar

3: Estagio de saida ligado

Nao pronto a funcionar

A unidade esta inibida

Pronto a funcionar

Habilitar a unidade e o motor é
energizado

4: Campo rotativo ligado

Sem campo rotativo

Com campo rotativo

Atencao: No MOVIFIT® e nos
accionamentos ligados ao
sistema pode existir ainda
tensdo de alimentagao.

(3]

: Freio liberto Freio aplicado Freio liberto

[=2]

: Freio aplicado Freio liberto Freio aplicado

A PERIGO!

Se for utilizada a saida binaria DB00 para controlar o freio, a configuragdo da fungéo
da saida ndo deve ser alterada.

Ferimentos graves ou morte.

) » Verifique a configuragdo dos pardmetros antes de utilizar a saida binaria para con-
trolar o freio!

Parametros
700 e 701

Modo de operagdo 1/ 2
Este parametro é usado para configurar o modo de operagéo basico do conversor.

VFC / Curva caracteristica U/f:

Configuragdo padrdo para motores assincronos. Esta configuracdo é adequado
para aplicagdes gerais, como por exemplo, transportadores de tela, mecanismos de
deslocacéao, etc.

VFC & Elevagao:

A fungéo de elevagéao disponibiliza todas as fungdes necessarias ao funcionamento
de dispositivos de elevacao simples. O controlo do freio do motor através do con-
versor de frequéncia é o pré-requisito para o correcto processamento da fungéo de
elevacao.

VFC / U/f Frenagem de corrente continua:

Com esta configuragdo, o motor assincrono desacelera através de uma corrente.
Durante este processo, o motor é desacelerado sem resisténcia de frenagem no
conversor.

A PERIGO!

Atencdo: A frenagem CC ndo permite uma paragem controlada nem manter uma
determinada rampa.

Ferimentos graves ou morte.

» Utilize um outro modo de operacgao!
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Parédmetros Corrente de imobilizagdo 1 /2
710 e 711 Com a fungao de corrente de imobilizacdo, o conversor fornece uma corrente ao motor

durante a fase de imobilizagao.
A corrente de imobilizagao garante as seguintes fungdes:

» Acorrente de imobilizagdo impede a condensacéo e o congelamento no motor locais
com uma temperatura ambiente baixa (em particular do freio de disco). Ajuste a
intensidade da corrente de maneira que nao ocorra um sobreaquecimento do motor.

» Se afuncao de corrente de imobilizagio for activada, é possivel fazer o motor entrar
em funcionamento sem tempo de pré-magnetizagéo.

Com a funcdo de corrente de imobilizagdo activada, o estagio de saida permanece

habilitado no estado "SEM HABILITACAQ", para que o motor possa ser energizado
com a corrente de imobilizagéo. Nao € possivel uma comutagéo do jogo de parametros.

Em caso de irregularidade, é interrompida a energizagdo do motor.

A PERIGO!

A corrente de imobilizagdo nao é interrompida em caso de um timeout na comuni-
cagao.

Morte ou ferimentos graves por choque eléctrico.

+ Desligue o MOVIFIT® da tensdo de alimentagao usando um dispositivo de desco-
) nexao adequado, e previna que esta possa voltar a ser acidentalmente ligada.

+ Em seguida, aguarde pelo menos 1 minuto antes de abrir no compartimento das
ligagbes do MOVIFIT® ou do accionamento ou tocar nos contactos dos conectores.

Parametros Funcgao de paragem por referéncia 1/ 2
720/723, 721/724, Referéncia de paragem 1/ 2
722/725

Offset de arranque 1/ 2

Se a funcdo de paragem por referéncia estiver activada, o conversor de frequéncia é
habilitado quando a referéncia da velocidade > (referéncia de paragem + offset de
arranque).

A habilitagdo do conversor é removida quando a referéncia de velocidade for inferior a
referéncia de paragem.

A
Referencia
dos
geradores
de rampa

»
»

Velocidade de referéncia

Referéncia/de paragem Referéncia de arranque

Offset de arranque

<

59529APT
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Parametros
731e734

Parametros
732e 735

Parametro 738

Parametro 802

Parametro 803

Parametro 813

Parametro 816
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Tempo de habilitagdo do freio 1/2

Este parametro pode ser usado para definir durante quanto tempo o motor ainda fun-
ciona a velocidade minima apds decorrido o tempo de pré-magnetizacao, permitindo
desta forma que o freio possa ser habilitado.

Tempo de actuagédo do freio 1/2
Configure neste pardmetro o tempo necessério para que o freio seja aplicado.

Habilitagao "Libertar freio sem habilitagdo do accionamento™

Se este pardmetro for configurado para "LIGADQ", é também possivel desbloquear o
freio mesmo quando n&o ha habilitagdo do accionamento.

Esta fungao so esta disponivel se o freio do motor for controlado pelo conversor de fre-
quéncia.

O freio é sempre aplicado se a unidade nao estiver pronta a funcionar.

O desbloqueio do freio sem habilitagcdo do accionamento ndo esta disponivel com a
funcéo de elevacgao.

Definigao de fabrica

Se for solicitada a configuragdo com definicées de fabrica configurando este paradmetro
para "LIGADQO", sao repostos os valores de fabrica de todos os parametros que pos-
suem configuragdes de fabrica.

Se for seleccionado "ESTADO DE FORNECIMENTQ", sdo repostos os valores de
fabrica de todos os parametros que possuem definicdes de fabrica e que ndo podem
ser configurados com o micro-interruptor S10.

Nos parametros

* Modo de operagao

* Tipo de motor

+ Tipo de ligagao do motor

« Etapa de poténcia do motor

que podem ser configurados através do micro-interruptor S10, é activada a configu-
ragao ajustada com o micro-interruptor.

Bloqueio de parametros

Se este parametro for configurado para "LIGADO", os parametros sdo bloqueados e
ndo podem ser alterados (com excepgéo da fungdo de bloqueio de parametros). Esta
configuracao é util quando a colocagdo em funcionamento da unidade e a optimizagéo
dos parametros foram realizados com sucesso. Uma alteragao dos parametros so6 volta
a ser possivel quando este parametro for configurado para "DESLIGADQO".

Endereco SBus
Indicacdo do endereco SBUS da secgéo de poténcia do conversor de frequéncia.

Velocidade de transmissao SBus

Indicagao da velocidade de transmissao dos dados da comunicagado com a secgao de
poténcia do conversor de frequéncia via SBUS.
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Parametro 830

Parametro 835

Parametro 836

Parametro 840

Parametros
860 e 861

Parametros
870 a 872

Parametros
873 a 875

Descrigao dos parametros do MOVIFIT®-FC @

Resposta a irregularidades externas

Este pardmetro é usado para programar a resposta a irregularidade emitida através de
um terminal de entrada programado para "/ERRO EXT." (s6 para operagao "Escravo
SBUS").

Resposta ao sinal TF

Este parametro € usado para programar a resposta a irregularidade emitida pela fungao
de monitorizagdo do sensor de temperatura TF eventualmente instalado no enrola-
mento do motor.

Resposta a Timeout do SBus

Este parametro € usado para programar a resposta a irregularidade emitida pela fungao
de monitorizagéo do timeout do SBUS.

Reset manual

Se a secgao de poténcia do conversor de frequéncia se encontrar em estado de irregu-
laridade, a irregularidade pode ser eliminada com este parédmetro. Apds o reset a irre-
gularidade, o par@metro € novamente colocado para "DESLIGADQ". Se ndo existir uma
irregularidade na secgao de poténcia do conversor de frequéncia, a colocagdo do para-
metro para "LIGADO" nao tem efeito.

Frequéncia PWM 1/ 2

Neste parametro, é possivel configurar a frequéncia nominal do ciclo na saida do con-
versor. A frequéncia do ciclo é alterada automaticamente em fungéo da utilizagédo da
unidade.

Descrigao das referéncias PO1 a PO3
Indicacdo das informacgdes das palavras de dados de saida do processo.

Descrigao das referéncias PI1 a PI3
Indicacdo das informagdes das palavras de dados de entrada do processo.
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Diagnéstico via Web para unidades Ethernet

10.9 Diagndstico via Web para unidades Ethernet

As versdes Ethernet do MOVIFIT® Classic possuem uma pagina Web para um diagnds-
tico simples via Web. Para aceder a péagina inicial, inicie o seu browser e introduza por
exemplo, o seguinte endereco:

* http://192.168.10.4 (configuragdo de fabrica)
Através da pagina web tem acesso a informagéo sobre os servigos e de diagnoéstico.

10.9.1 Pré-requisitos de software

A pagina Web foi testada com os seguintes browsers: Microsoft® Internet Explorer 5.0
/ 7.0 e Mozilla® Firefox 2.0. Para poder apresentar elementos dinamicos, tem que ter
instalado o Java 2 Runtime Environment SE, v1.5.0_3 ou versao superior. Se o Java 2
Runtime Environment nao estiver instalado no seu sistema, o programa efectua uma
ligagdo ao gestor de downloads Java e inicia, apds confirmagao, automaticamente o
download dos componentes. Se surgirem problemas durante o download, podera
também descarregar o Runtime do site www.sun.com, e instala-lo manualmente no sis-
tema.

10.9.2 Configuragdes recomendadas para o browser

» Utilize sempre a versao mais recente do seu browser.
« Java-Script tem de estar activado (configuragédo por defeito).
» Janelas popup tém que ser permitidas.

10.9.3 Configuragdes de seguranca

Se utilizar uma firewall, pode acontecer que o firewall bloqueie o acesso a unidade
Ethernet MOVIFIT®. Neste caso, autorize o trafego de dados TCP/IP e UDP/IP.

O Applet pede para aceitar a instalagdo de um certificado. Seleccione "Executar”
quando Ihe for pedido para tal. Para evitar que aparece sempre a janela de pedido de
autorizagdo quando o moédulo é executado, active a caixa de verificagdo "Autorizar
sempre o conteudo deste proprietario”; o certificado é entdo importado na lista de cer-
tificados do Java 2 Runtime.

[Warnung -Scherher = z!
Die digitale Signatur der Anwendung kann nicht / ;

verifiziert werden. Mochten Sie die Anwendung
ausfiohren?

Name: sewdppletsMoviEvWeb. JAppletWeb
Urheber: SEMW Eurodrive GmbH & Co, KG

Won: http:ff10.1.22.180

[~ inhalten dieses Urhebers immer wertrauen.i

Ausfiihren | Abbrechen I

el Die digitale Signatur kann nicht von einer vertrausnswiirdigen Guelle
' werifiziert werden, Fahren Sie nur fort, wenn Sie der Quelle der ‘ieitere Informationien...
Anwendung vertrauen,

61600AXX
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10.9.4 Estrutura da pagina inicial do MOVIFIT® (SC/MCI/FC)
A figura seguinte mostra a pagina inicial do MOVIFIT®:

5 antrietestechnic von SEW-CURODEIVE - Mozills Frefos =100 =]
Debst  Desbeben dndcht  Chronk  |sssceichen  Extras  Wifm

. - . L hepeiinazz e = e | [[C]=
B LE0 W Haupteste - Wikgmca & sELPHTML A0 HTML. . [ 025 detve Dot - 1. [l Hovepage Ertickia... || Bldeateriark =

Diagrosis-Homepage -
MOVIFIT - SC/MC/FC -

Hagnosis-Home

(2]

i | [3]

Home Cankect

L Suche

61601AXX

[1] Barra de navegagao

[2] Janela principal (Home) | Bot&o para iniciar o apleto de diagnéstico

[3] Janela principal (Home) | Botdo para visualizar a ajuda da pagina inicial

[4] Janela principal (Home) . Bot&o para reencaminhar a pagina de documentacao da série MOVIFIT®
(requer acesso a Internet)
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10.9.5 Estrutura do Applet de diagnéstico
A figura seguinte mostra a estrutura do Applet de diagnéstico:

(1]

(2

& g -Rsvin b srsafeppind criomt Woeh. igpplet . clams. =Dl %
Appiet
Progienin Trae Pl@nisdiee  Hep
s [# w [3]
5" My habenrk-Traw I‘
B (100 32 180 MOVFITNTN . E200
— il
[l et [ i) Diaagruruin
£ Serinl g PG - MefVies
o (7 MO MR Aiahermtic atien »
5 Seriu
& il
Subchanrml | Addiess [T Sigrovuns T Faull [5]
o CIVIETITTIL E 2119 [Li T [F142. Emar in geripheris ) pos_|
2 WM
=] T MO TN =
Pl F 0 Sunis
Agpiet § atant
61604AXX

[1] Estrutura em arvore /
Visao geral

Na estrutura ¢ indicada a unidade Ethernet MOVIFIT® nos nés de rede "My
Network Tree". Os sub-sistemas da versao da unidade sao indicados como
sub-segmentos. Estes sistemas poderao conter unidades adicionais.

[2] Menu popup ao fazer
um clique com a tecla
direita do rato sobre
uma unidade

A navegagao para os plugins das varias unidades é feita fazendo um clique
com o botdo direito do rato sobre a respectiva unidade. Aparece uma
janela popup que o guiara até aos plugins da respectiva unidade. Além
disso, é possivel editar as configuragdes de acesso das unidades Ethernet
MOVIFIT® (ver capitulo "Protecgdo contra o acesso”, na pagina 131).

A opcéo "Scan" esta disponivel fazendo um clique com a tecla direita do
rato sobre o n6 da rede. Clique sobre o botéo para iniciar a detecgao de
novas unidades e visualiza-las na estrutura.

[3] Barra de ferramentas
(selecgao rapida via
botoes)

fa]  [b] [c] [d] ld]

Efectuar um novo scan e actualizar a estrutura em arvore

Abrir o plugin para a unidade seleccionada na estrutura em arvore
Plugin de visao geral (Overview) para a unidade seleccionada; ver
capitulo "Plugin de visdo geral (Overview)", na pagina 129

Fechar o plugin seleccionado

Configuracdes para a comunicagao via Ethernet e para o Scanner
Comutar entre modo de janela e modo de applet

Indicagao do dialogo informativo

[a]
[b]
[c]

[d]
le]
[l
gl

[4] Janela de plugin

Consulte o capitulo "Janela de plugin”, na pagina 130.

[5] Tabela de estado e
estado da unidade

A tabela é visivel por defeito. Todas as unidades e sub-unidades detec-
tadas pelo scan sdo indicadas na lista. A tabela de estado envia pedidos
de parametros a unidade de forma ciclica. Por esta razao, esta tabela pode
também ser fechada com o bot&o de estado (canto inferior direito).

128
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Plugin de visdo
geral (Overview)

[a]

[b]

[c]
61660AXX

[1] Unidade principal

Unidade principal que funciona ligada directamente a rede

[2] Indicagao dos dados do
processo

Indicagao dos dados do processo, caso as unidades possuam um inter-
face de parametros integrado.

[3] Sub-unidades
(neste caso:
MOVIMOT® ligados
vis interface série)

Um cliqgue com a tecla esquerda do rato abre a pagina de plugins corres-
pondente,

Um clique com a tecla direita do rato permite efectuar um pedido de para-
metros, ou navegar para as paginas de plugins.
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Janela de plugin

& Applet -Ansi hi: sewApnlets>iovE Web, JAppletWeb.class =10 =}
Applet
Frogearnm  Tree  PluginWindows Help
e E|T | o] | W
S =
! B oweraew | 5 wparameter gl Busilag Gateway
1
MN—
(2]
[3] ———— simature COmvEDr-Lat Edit
Dindcetype MOAFTTIMTM_E208)
Operating Time 40 L min
Famasare Wersion 18209734 53
Famasare Rndsion 1.0
Status F113 - Error In periphesals § periphersl armos
il b Elatus
Applel pestaret
61657AXX

[1] Separador para os plugins
abertos

Se estiverem abertos varios plugins (por ex., plugins de varias uni-
dades), os plugins séo indicados neste separador.

[2] Separador dentro do plugin
(visualizagao das indica-
¢Oes dos parametros
implementados)

[3] Janela principal com
valores indicados e imagens

Se a unidade seleccionada possuir varias rubricas de visualizagéo,
estas rubricas sao visualizadas neste separador.

Na janela principal sdo visualizados os parametros.

130
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10.9.6 Proteccao contra o acesso

Pode proteger o acesso aos parametros do accionamento e as informagdes de diag-
noéstico com uma palavra-chave. A protecgdo contra o acesso esta desactivada por
defeito. Pode activar a protecgao contra o acesso especificando uma palavra-chave [2],
e desactivar a protec¢do apagando a palavra-chave (introduzindo um espago como
palavra-chave).

Se a protecgao contra o acesso estiver activada, aparece uma janela de dialogo para o
login [1] com pedido para introducao da palavra-chave.

" My Metwork-Tree 9
E (10.1.22.120 - "ol off hAaE
2 Serial
| Open Plugin - Diagnosis
‘ﬂ Serial| [#-] Open Plugin - Het\iew

B ) % puhentification » 7 Login.. — 1
:’: seral ¥+ Logout ...
=) Internal Config Login ... ———— 2]
61662AXX
[1] Login [2] Config-Login
£ SMLP-Logln x| [ srup-Authent.-Conlio |
] P\
¥
il OBSERVER  ~
User: OBSERVER -
Passworid:
Password:
Hews Password
Login Cancel Passwond:
Werify:
Login Timeouwt

Timeout [msE 30000

Change Cancel
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7 Interface PROFIBUS
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11 Informacao técnica

11.1 Interface PROFIBUS

Interface PROFIBUS

Nivel funcional

Classic

Variante de protocolo PROFIBUS

PROFIBUS-DP/DPV1

Velocidades de transmissao
suportadas

Terminagéao do bus

9,6 kBaud ... 1,5 MBaud / 3 ... 12 MBaud (com detecgao automatica)

Com instalagéo fixa em conjunto com ABOX "MTA...-S01.-...-00" e "MTA...-S02.-...-00",
pode ser activada através dos micro-interruptores, de acordo com IEC 61158. Para todas as
restantes versées da ABOX, é necessario instalar uma resisténcia de terminagéo externa.

Comprimento permitido para o cabo

132

de PROFIBUS

* 9,6 kBaud: 1200 m
19,2 kBaud: 1200 m
e 93,75kBaud: 1200 m
+ 187,5kBaud: 1000 m
* 500 kBaud: 400 m
1,5 Mbaud: 200 m
¢ 12 Mbaud: 100 m

Para comprimentos maiores podem-se juntar varios segmentos com repetidores. Informa-
cOes sobre a extensao/profundidade de ligagdo em cascata max. podem ser encontradas
nos manuais do mestre DP e dos médulos de repetigéo.

Configuracao de endereco

Enderecgos 1..125, configuravel através de micro-interruptores dentro da caixa de ligacédo

Numero de identificagao DP Classic
600A hex (24586 dec)
Nome do ficheiro GSD Classic
SEW_600A.GSD
Nome do ficheiro Bitmap Classic

SEW600AN.BMP
SEWG600AS.BMP

11.2 IDs do médulo MOVIFIT® e informagédes de configuragao para o PROFIBUS

Nome Descrigao ID do Ext. User Prm Dados Check-Cfg
moédulo

"Slot not used" Sem dados 100 0x03,0x20, 0x64 0x00

"SC 1PO/1PI" 1 Palavra de saida, 1 palavra de entrada 101 0x03,0x20, 0x65 0xCO0, 0xCO0, 0xCO
Consisténcia ao longo de todo o médulo

"SC 1PO/2PI" 1 Palavra de saida, 2 palavras de entrada 102 0x03,0x20, 0x66 0xCO0, 0xCO0, 0xC1
Consisténcia ao longo de todo o médulo

"SC 1PO/3PI" 1 Palavra de saida, 3 palavras de entrada 103 0x03,0x20, 0x67 0xCO0, 0xCO0, 0xC2
Consisténcia ao longo de todo o médulo

"FC/SC 6/8DI" 1 Byte de entrada 104 0x03,0x20, 0x68 0x40, 0x00

"MC: 12/16DI" 2 Byte de entrada 105 0x03,0x20, 0x69 0x40, 0x01

"2/4DO" 1 Byte de saida 106 0x03,0x20, 0x6A 0x80, 0x00
Reservado para MOVIMOT® 1PD 107

"MOVIMOT® 2PD" 2 Palavras de saida, 2 palavras de entrada 108 0x03,0x20, 0x6B 0xCO0, 0xC1, 0xC1
Consisténcia ao longo de todo o médulo

"MOVIMOT® 3PD" 3 Palavras de saida, 3 palavras de entrada 109 0x03,0x20, 0x6C 0xCO0, 0xC2, 0xC2
Consisténcia ao longo de todo o mdédulo

"MOVIFIT® Status" 1 Palavra de entrada 110 0x03,0x20, 0x6D 0x40, 0xCO

"FC 2PD" 2 Palavras de saida, 2 palavras de entrada 111 0x03,0x20, Ox6E 0xCO0, 0xC1, 0xC1
Consisténcia ao longo de todo o médulo

"FC 3PD" 3 Palavras de saida, 3 palavras de entrada 112 0x03,0x20, Ox6F 0xCO0, 0xC2, 0xC2

Consisténcia ao longo de todo o mdédulo
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11.3 Interface PROFINET

Interface PROFINET

Nivel funcional

Classic

Variante de protocolo PROFINET

PROFINET-IO RT

Velocidades de transmissao suportadas

100MBit/s (full duplex)

Numero de identificagao SEW 010Ahex
Numero de identificagao da unidade 2
Tecnologia de ligagoes RJ45

Switch integrado

Suporta Autocrossing, Auto-negociagao

Tipos de cabos permitidos

Comprimento maximo do cabo
(de Switch para Switch)

Categoria 5 e superior, classe D, de acordo com IEC 11801
100 m, de acordo com IEEE 802.3

Nome do ficheiro GSD

Nome do ficheiro Bitmap

GSDML-V2.1-SEW-MTX-jjjjmmtt.xml
SEW-MTX-Classic.bmp

11.4 Interface DeviceNet

Interface DeviceNet
Nivel funcional

Variante de protocolo

Classic

Kit de ligagdo mestre/escravo com Polled 1/O ou/e Bit-Strobe 1/0

Velocidades de transmissao suportadas 500 kBaud
250 kBaud
125 kBaud
Comprimento do cabo DeviceNet Ver especificagdo DeviceNet V 2.0
500 kBaud 100 m
250 kBaud 200 m
125 kBaud 400 m

Terminagao do bus
Resposta Bit-Strobe 1/0

120 Q (externa)

Resposta do estado da unidade através dos dados Bit-Strobe 1/O

Configuracao de endereco

Micro-interruptor

Nome dos ficheiros EDS

Nome dos ficheiros Icon

MOVIFIT_Classic.eds
MOVIFIT_Classic.ico
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assisténcia Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Townsville SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 7 4779 4333
12 Leyland Street Fax +61 7 4779 5333
Garbutt, QLD 4814 enquires@sew-eurodrive.com.au
Austria
Centro de Viena SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
montagem Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Vendas A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at
Servigo de sew@sew-eurodrive.at
assisténcia
Bélgica
Centro de Bruxelas SEW Caron-Vector S.A. Tel. +32 10 231-311
montagem Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Vendas B-1300 Wavre http://www.sew-eurodrive.be
Servico de info@caron-vector.be
assisténcia
Assisténcia Redutores SEW Caron-Vector S.A. Tel. +32 84 219-878
Centros de industriais Rue de Parc Industriel, 31 Fax +32 84 219-879
competéncia BE-6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be
Bielorussia
Vendas Minsk SEW-EURODRIVE BY Tel.+375 (17) 298 38 50
RybalkoStr. 26 Fax +375 (17) 29838 50
BY-220033 Minsk sales@sew.by
Brasil
Fabrica de Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 6489-9133
produgao Avenida Amancio Gaiolli, 50 Fax +55 11 6480-3328
Vendas Caixa Postal: 201-07111-970 http://www.sew.com.br
Servico de Guarulhos/SP - Cep.: 07251-250 sew@sew.com.br
assisténcia

Para mais enderegos consulte os servigos de assisténcia no Brasil.
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Bulgaria
Vendas Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@fastbg.net
Camaroes
Vendas Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137
Rue Drouot Akwa Fax +237 33 431137
B.P. 2024
Douala
Canada
Centros de Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
montagem 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Vendas Bramalea, Ontario L6T3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
Servico de marketing@sew-eurodrive.ca
assisténcia Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
7188 Honeyman Street Fax +1 604 946-2513
Delta. B.C. V4G 1 E2 marketing@sew-eurodrive.ca
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Fax +1 514 367-3677
LaSalle, Quebec H8N 2V9 marketing@sew-eurodrive.ca
Para mais enderegos consulte os servigos de assisténcia no Canada.
Chile
Centro de Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
montagem Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Vendas Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
Servigo de LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
assisténcia RCH-Santiago de Chile
Enderego postal
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
China
Fabrica de Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
producgao No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25322611
Centro de Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
montagem http://www.sew-eurodrive.cn
Vendas
Servigco de
assisténcia
Centro de Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
montagem 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Vendas Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Servigo de Jiangsu Province, 215021
assisténcia
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267891
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological shenyang@sew-eurodrive.cn
Development Area
Shenyang, 110141
Para mais enderegos consulte os servigos de assisténcia na China.
Colémbia
Centro de Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
montagem Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Vendas Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Servigo de Santafé de Bogota sewcol@sew-eurodrive.com.co
assisténcia
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Coreia
Centro de Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
montagem B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Vendas 1048-4, Shingil-Dong http://www.sew-korea.co.kr
Servigo de Ansan 425-120 master@sew-korea.co.kr
assisténcia Busan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
No. 1720 - 11, Songjeong - dong Fax +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270
Costa do Marfim
Vendas Abidjan SICA Tel. +225 2579-44
Ste industrielle et commerciale pour I'Afrique Fax +225 2584-36
165, Bld de Marseille
B.P. 2323, Abidjan 08
Croacia
Vendas Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Servico de PIT Erdody 4 Il Fax +385 1 4613-158
assisténcia HR 10 000 Zagreb kompeks@net.hr
Dinamarca
Centro de Copenhaga SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
montagem Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Vendas DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
Servigo de sew@sew-eurodrive.dk
assisténcia
Egipto
Vendas Cairo Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 + 1 23143088
Servigo de for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757
assisténcia 33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo http://www.copam-egypt.com/
copam@datum.com.eg
Eslovaquia
Vendas Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 49595201
Rybni¢na 40 Fax +421 2 49595200
SK-83554 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513
ul. Vojtecha Spanyola 33 Fax +421 41 700 2514
SK-010 01 Zilina sew@sew-eurodrive.sk
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Fax +421 48 414 6566
SK-97411 Banska Bystrica sew@sew-eurodrive.sk
Eslovénia
Vendas Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Servigo de Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
assisténcia SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Espanha
Centro de Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
montagem Parque Tecnoldégico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
Vendas E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
Servico de sew.spain@sew-eurodrive.es
assisténcia
Estonia
Vendas Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230

Reti tee 4

EE-75301 Peetri killa, Rae vald, Harjumaa

Fax +372 6593231
veiko.soots@alas-kuul.ee
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EUA
Fabrica de Greenville SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
producgao 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Centro de P.O. Box 518 Fax Manuf. +1 864 439-9948
montagem Lyman, S.C. 29365 Fax Ass. +1 864 439-0566
Vendas Telex 805 550
Servigo de http://www.seweurodrive.com
assisténcia cslyman@seweurodrive.com
Centros de San Francisco SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
montagem 30599 San Antonio St. Fax +1 510 487-6433
Vendas Hayward, California 94544-7101 cshayward@seweurodrive.com
Se"."g? de Philadelphia/lPA SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
assistencia Pureland Ind. Complex Fax +1 856 845-3179
2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Dayton SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Fax +1 937 440-3799
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Dallas SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Para mais enderegos consulte os servigos de assisténcia nos EUA.
Finlandia
Centro de Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
montagem Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Vendas FIN-15860 Hollola 2 sew@sew.fi
Servico de http://www.sew-eurodrive.fi
assisténcia
Fabrica de Karkkila SEW Industrial Gears OY Tel. +358 201 589-300
producgao Valurinkatu 6 Fax +358 201 589-310
Centro de FIN-03600 Karkkila sew@sew.fi
montagem http://www.sew-eurodrive.fi
Servico de
assisténcia
Gabao
Vendas Libreville Electro-Services Tel. +241 7340-11
B.P. 1889 Fax +241 7340-12
Libreville
Gra-Bretanha
Centro de Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
montagem Beckbridge Industrial Estate Fax +44 1924 893-702
Vendas P.O. Box No.1 http://www.sew-eurodrive.co.uk
Servigo de GB-Normanton, West- Yorkshire WF6 1QR info@sew-eurodrive.co.uk
assisténcia
Grécia
Vendas Atenas Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
Servico de 12, Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
assisténcia P.O. Box 80136, GR-18545 Piraeus http://www.boznos.gr
info@boznos.gr
Holanda
Centro de Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700
montagem Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Vendas NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Servico de Postbus 10085 info@vector.nu
assisténcia NL-3004 AB Rotterdam
Hong Kong
Centro de Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 2 7960477 + 79604654
montagem Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 2 7959129
Vendas Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
Servigo de No. 4, Wang Kwong Road
assisténcia Kowloon, Hong Kong
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Hungria
Vendas Budapeste SEW-EURODRIVE Kft. Tel. +36 1 437 06-58
Servigo de H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
assisténcia Kunigunda u. 18 office@sew-eurodrive.hu
india
Centro de Baroda SEW-EURODRIVE India Pvt. Ltd. Tel. +91 265 2831086
montagem Plot No. 4, Gidc Fax +91 265 2831087
Vendas Por Ramangamdi « Baroda - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Servico de Gujarat mdoffice@seweurodriveindia.com
assisténcia
Irlanda
Vendas Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Servigo de 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
assisténcia Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11
Israel
Vendas Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. 4972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon office@liraz-handasa.co.il
Italia
Centro de Milao SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
montagem Via Bernini,14 Fax +39 02 96 799781
Vendas 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
Servigo de sewit@sew-eurodrive.it
assisténcia
Japao
Centro de lwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
montagem 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373814
Vendas Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Servico de Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
assisténcia
Letonia
Vendas Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
Libano
Vendas Beirute Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 4947-86
B. P. 80484 +961 1 4982-72
Bourj Hammoud, Beirut +961 3 2745-39
Fax +961 1 4949-71
gacar@beirut.com
Lituania
Vendas Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Naujoji 19 Fax +370 315 56175
LT-62175 Alytus info@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.|t
Luxemburgo
Centro de Bruxelas CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 10 231-311
montagem Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Vendas B-1300 Wavre http://www.sew-eurodrive.lu
Servigo de info@caron-vector.be
assisténcia
Malasia
Centro de Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
montagem No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Vendas 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
Servigo de West Malaysia
assisténcia
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Marrocos
Vendas Casablanca Afit Tel. +212 22618372

5, rue Emir Abdelkader Fax +212 22618351

MA 20300 Casablanca ali.alami@premium.net.ma
México
Centro de Queretaro SEW-EURODRIVE MEXIKO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300
montagem SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
Vendas Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Servico de Parque Industrial Queretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
assisténcia C.P. 76220

Queretaro, Mexico
Noruega
Centro de Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
montagem Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
Vendas N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
Servigo de sew@sew-eurodrive.no
assisténcia
Nova Zelandia
Centros de Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
montagem P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Vendas 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
Servigo de East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
assisténcia Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251

10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455

Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Peru
Centro de Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
montagem S.AC. Fax +51 1 3493002
Vendas Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Servigo de Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima sewperu@sew-eurodrive.com.pe
assisténcia
Polonia
Centro de todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 67710-90
montagem ul. Techniczna 5 Fax +48 42 67710-99
Vendas PL-92-518 todz http://www.sew-eurodrive.pl
Servigo de sew@sew-eurodrive.pl
assisténcia Servigo de Tel. +48 602 739 739

Assisténcia (+48 602 SEW SEW)
24/24 horas serwis@sew-eurodrive.pl

Portugal
Centro de Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
montagem Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Vendas P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
Servigo de infosew@sew-eurodrive.pt
assisténcia
Republica Checa
Vendas Praga SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 220121234

Business Centrum Praha Fax +420 220121237

Luzna 591 http://www.sew-eurodrive.cz

CZ-16000 Praha 6 - Vokovice sew@sew-eurodrive.cz
Ruménia
Vendas Bucareste Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Servigo de str. Madrid nr.4 Fax +40 21 230-7170
assisténcia 011785 Bucuresti sialco@sialco.ro
Russia
Centro de Sao ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142
montagem Petersburgo P.O. Box 36 Fax +7 812 3332523
Vendas 195220 St. Petersburg Russia http://www.sew-eurodrive.ru
Servico de sew@sew-eurodrive.ru
assisténcia
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Senegal
Vendas Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar
Sérvia
Vendas Belgrado DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244/
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC Kosum, IV floor Fax +381 11 347 1337
SCG-11000 Beograd dipar@yubc.net
Singapura
Centro de Singapura SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
montagem No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Vendas Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Servigo de Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
assisténcia
Suécia
Centro de Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442-00
montagem Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442-80
Vendas S-55303 Jonkoping http://www.sew-eurodrive.se
Servigo de Box 3100 S-55003 J6nkdping info@sew-eurodrive.se
assisténcia
Suica
Centro de Basiléia Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
montagem Jurastrasse 10 Fax +41 61417 1700
Vendas CH-4142 Miinchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
Servico de info@imhof-sew.ch
assisténcia
Tailandia
Centro de Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
montagem 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Vendas Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Servigo de Chonburi 20000
assisténcia
Tunisia
Vendas Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 71 4340-64 + 71 4320-29
5, Rue El Houdaibiah Fax +216 71 4329-76
1000 Tunis tms@tms.com.tn
Turquia
Centro de Istambul SEW-EURODRIVE Tel. +90 216 4419163 / 164 +
montagem Hareket Sistemleri San. ve Tic. Ltd. Sti. 216 3838014 /15
Vendas Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 Fax +90 216 3055867
Servico de TR-34846 Maltepe ISTANBUL http://www.sew-eurodrive.com.tr
assisténcia sew@sew-eurodrive.com.tr
Ucréania
Vendas Dnepropetrovsk SEW-EURODRIVE Tel. +380 56 370 3211
Servigo de Str. Rabochaja 23-B, Office 409 Fax +380 56 372 2078
assisténcia 49008 Dnepropetrovsk http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
Venezuela
Centro de Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
montagem Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275
Vendas Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Servigo de Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
assisténcia sewfinanzas@cantv.net
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