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Obowigzujace komponenty
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Obowigzujgce komponenty

Niniejszy podrecznik obowigzuje dla nastepujgcych produktéw:

Modut przytaczeniowy ..Z.1. ze ztaczem Feldbus dla sterowania MOVI-SWITCH®
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PROFIBUS MFP21D/Z21D MFP22D/Z21D
InterBus (miedz) MFI21A/Z11A MFI22A/Z11A
InterBus (LWL) - MFI23F/Z11A
DeviceNet MFD21A/Z31A MFD22A/Z31A
CANopen MFO21A/Z31A MFO22A/31A
AS-Interface MFK21A/Z61A MFK22A/Z61A

Rozdzielacz polowy ..Z.3W ze ztagczem Feldbus dla sterowania MOVI-SWITCH®
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PROFIBUS MFP21D/Z23W MFP22D/Z23W
InterBus (miedz) MFI21A/Z13W MFI22A/Z13W
InterBus (LWL) - MFI23F/Z13W
DeviceNet MFD21A/Z33W MFD22A/Z33W
CANopen MFO21A/Z33W MFO22A/Z33W
Ztacze AS MFK21A/Z63W MFK22A/Z63W

Rozdzielacz polowy ..Z.26W ze ztaczem Feldbus dla sterowania MOVI-SWITCH®
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PROFIBUS MFP21D/Z26W/AF. MFP22D/Z26W/AF.
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2 Opis systemu

21 MOVI-SWITCH® przy magistrali polowej i energetycznej

MOVI-SWITCH®

Zigcza
Feldbus MF..

Rozdzielacz
polowy MF../Z.3W,
MF../Z26W..

MOVI-SWITCH®jest kompaktowym motoreduktorem o solidnej budowie, wyposazonym
w funkcje przetgczania i ochrony dla mocy do 3 kW. Oferowane sg dwie wersje
wykonania, jako elektroniczny gwiazdowy przetgcznik mostkowy lub jako stykowy starter
odwracajacy.

Wiaczanie i wytgczanie napedu odbywa sie za pomocg stale przytozonego zasilania
poprzez sygnaly sterownicze 24 Vpc. Sygnaty te przysytane sg zwykle od uktadu
sterowania poprzez uktad komunikacji Feldbus do decentralnych podzespotéw
WEJ./WYJ.

Termiczna kontrola uzwojenia z funkcjg analizy oraz uktad zarzadzania hamulcami
zintegrowane sg w jednostce napedowej, co pozwala ograniczy¢ do minimum liczbe
niezbednych punktéw WEJ./WYJ.

Ztagcza Feldbus firmy SEW-EURODRIVE obstuguja komunikacje dla wszystkich
dostepnych systeméw Feldbus. Dostepne sg PROFIBUS, InterBus, CANopen,
DeviceNet oraz AS-interface.

Podstawa ztgcz Feldbus jest nosnik modutu z zaciskami przylaczeniowymi oraz
wtykanym modutem Feldbus. Zigcza te mozna montowaé bezposrednio przy
MOVI-SWITCH® jak réwniez oddzielnie.

Terminacja magistrali odbywa sie poprzez zaciski, a potaczenie motoreduktoréw
MOVI-SWITCH® oraz dalszych czujnikow lub elementéw czynnych, moze byc¢
wykonane w zaleznosci od wersji poprzez zaciski lub ztgcza wtykowe.

Rozdzielacze polowe MF../Z.3W i MF../Z26W.. skonstruowane specjalnie do potgczenia
MOVI-SWITCH® pozwalajg na usprawnienie potaczenia napedéw z siecia zasilajaca,
napieciem 24 Vp i Feldbus.

Opierajg sie one na technologii ztacz magistrali z dodatkowg technikg przytgczeniowg
dla rozdziatu energii. Montaz przysilnikowy rozdzielacza polowego utatwia wykonanie
instalacji dencentralne;.

Jako uzupeienie systemu, SEW-EURODRIVE oferuje pasujace przewody hybrydowe.
Przewéd hybrydowy do taczenia rozdzielacza polowego i MOVI-SWITCH® jednoczy
w tulei kablowej sygnaty sterownicze jak réwniez zasilanie sieciowe i energetyczne,
i dostarczany jest z prefabrykowanym przytgczem wtykowym.
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Przykiady Ponizsze ilustracje przedstawiajg przyktady instalacji z MOVI-SWITCH® i zlgczami
Feldbus/rozdzielacza polowego:
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[1] Komunikacja

[2] Zasilanie 24-V

[3] Sie¢

[4] Przewdd hybrydowy
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3 Wazne wskazowki

Wskazowki Koniecznie przestrzegaj zawartych w niniejszej instrukcji wskazéwek bezpieczenstwa
dotyczace i ostrzezen!
bezpieczenstwa

Zagrozenie elektryczne.
Mozliwe skutki: Smieré lub ciezkie uszkodzenie ciata.

Niebezpieczenstwo.
Mozliwe skutki: Smieré lub ciezkie uszkodzenie ciata.

Niebezpieczna sytuacja.
Mozliwe skutki: lekkie i nieznaczne uszkodzenia ciata.

Niebezpieczenstwo uszkodzenia urzadzenia.
Mozliwe skutki: uszkodzenie urzadzenia i powstanie uszkodzenh w jego
otoczeniu.

Porady i informacje przydatne dla uzytkownika.

QIO >

Przestrzeganie tej instrukcji obstugi jest warunkiem bezawaryjnej pracy urzgdzenia
i uznania ewentualnych roszczen z tytutu gwarancji. Dlatego prosimy o przeczytanie
instrukcji obstugi przed uruchomieniem napedu!

Instrukcja obstugi zawiera wazne wskazéwki dotyczace czynno$ci serwisowych; nalezy
ja wiec przechowywac w poblizu napedu.

Dokumentacja * Instrukcja obstugi "MOVI-SWITCH®"

uzupetniajaca + Podrecznik "Ztacza PROFIBUS, rozdzielacze polowe", "Ztacza InterBus, -rozdzielacze
polowe", "Ztgcza DeviceNet/CANopen, -rozdzielacze polowe" lub "Ztgcza AS-interface,
-rozdzielacze polowe" (w zalezno$ci od stosowanego systemu magistrali).

Uzytkowanie * Napedy MOVI-SWITCH® przeznaczone sg do urzgdzen przemystowych i spetiajg

zgodne z wymogi wszystkich obowigzujacych norm i przepisbw, wraz z dyrektywg

przeznaczeniem niskonapieciowg 73/23/EWG.

.

Dane techniczne oraz informacje dotyczace dopuszczalnych warunkéw w miejscu
uzytkowania znajdziesz na tabliczce znamionowej oraz w tej instrukcji obstugi.

Te informacje muszg by¢ bezwzglednie przestrzegane!

3

Uruchomienie (podjecie pracy zgodnej z przeznaczeniem) jest tak dlugo
niedozwolone, dopdki nie zostanie stwierdzone, ze maszyna spetnia wytyczne
EMV 89/336/EWG i zachodzi zgodno$¢ wyrobu koncowego z wytycznymi
dot. maszyn 98/37/EG (przestrzega¢ EN 60204).
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Wazne wskazowki

MOVI-SWITCH® przy magistrali polowej i energetycznej

Zakres Zabronione jest, jezeli nie przewidziano wyraznie do tego celu:

zastosowania

zastosowanie w obszarach wymagajgcych zabezpieczen przeciwwybuchowych

zastosowanie w otoczeniu ze szkodliwymi olejami, kwasami, gazami, oparami,
pytami, promieniowaniem, itd.

stosowanie w obiektach niestacjonarnych, przy ktérych wystepujg drgania i udary
wykraczajgce poza wymagania EN 50178

stosowanie w obiektach, przy ktérych uktad sterowniczy MOVI-SWITCH® sam
spetnia funkcje bezpieczenstwa (bez natozonych uktadow zabezpieczajacych), ktére
muszg zapewniac bezpieczenstwo maszyn i os6b

Zfomowanie Ten produkt ztozony jest z:

3

zelaza

aluminium

miedzi

tworzyw sztucznych
komponentéw elektronicznych

Prosimy o dokonanie selekcji odpadow zgodnie z obowigzujacymi przepisami!

Podrecznik — Ztgcza Feldbus/Rozdzielacze polowe dla sterowania MOVI-SWITCH®




Wskazéwki bezpieczenstwa
Wskazowki bezpieczenstwa dla napedéw MOVI-SWITCH®

4 Wskazowki bezpieczenstwa
4.1 Wskazowki bezpieczenstwa dla napedow MOVI-SWITCH®

* Nigdy nie wolno instalowa¢ ani uruchamiaé produktéw uszkodzonych. Uszkodzenia
powinny by¢ bezzwtocznie zgtoszone firmie spedycyjne;j.

* Prace przy instalacji, uruchomieniu i serwisowaniu urzgdzenia mogg by¢
wykonywane tylko przez wykwalifikowanych elektrykéw posiadajgcych wiasciwe
przeszkolenie w zakresie zapobiegania wypadkom oraz przy zachowaniu
obowigzujacych przepiséw (np. EN 60204, VBG 4, DIN-VDE 0100/0113/0160/).

« Srodki i urzadzenia ochronne musza odpowiadaé obowigzujagcym przepisom
(np. EN 60204 lub EN 50178).

Konieczne $rodki ochronne: Uziemienie urzadzenia MOVI-SWITCH® oraz rozdzielacza
polowego.

* Urzadzenie spetnia wymogi bezpiecznego rozdzielenia przytgczy mocy i elektroniki
zgodnie z normg EN 50178. Aby zagwarantowaé bezpieczne rozdzielenie, wszystkie
podtgczone obwody prgdowe powinny réwniez spetniaé wymogi bezpiecznego
rozdzielenia.

* Przed zdjeciem pokrywy  skrzynki zaciskowej/ukfadu  sterowniczego
MOVI-SWITCH® nalezy odtgczyé MOVI-SWITCH® od sieci.

+ W ftrakcie eksploatacji skrzynka zaciskowa musi by¢ zamknieta, tzn. przykrecona
pokrywa skrzynki zaciskowej / uktadu sterowniczego MOVI-SWITCH®.

* Blokada mechaniczna lub funkcje bezpieczenstwa wtasciwe dla urzadzenia mogg
spowodowaé zatrzymanie silnika. Usunigcie przyczyny zaktocenia lub reset mogg
prowadzi¢ do samoczynnego uruchomienia si¢ silnika. Jesli w przypadku poditgczonej
do napedu maszyny jest to niedopuszczalne z przyczyn bezpieczenstwa,
to w przypadku wystgpienia usterki nalezy zasadniczo odigczy¢ urzgdzenie
MOVI-SWITCH® od sieci.

« Uwaga niebezpieczenstwo poparzenia: Temperatura powierzchni MOVI-SWITCH®
w trakcie eksploatacji moze przekraczac 60 °C!

4.2 Uzupetniajgce wskazowki bezpieczenstwa dla rozdzielaczy polowych

MFZ.3. * Przed wyjeciem modutu magistrali lub wtyczki silnika nalezy odtaczyé urzadzenie
@\ od sieci. Niebezpieczne napiecia mogg utrzymywac sie w urzgdzeniu jeszcze przez
1'minute po odtaczeniu go od sieci.

» Podczas pracy modut magistrali oraz wtyczka przewodu hybrydowego powinny by¢

NS“ natozone na rozdzielacz polowy i przykrecone.
MFZ26W.. * Przed wyjeciem modutu magistrali lub wtyczki silnika nalezy odtagczyé urzadzenie
ul od sieci. Niebezpieczne napiecia mogg utrzymywac sie w urzgdzeniu jeszcze przez

10
— m— 1 minute po odtgczeniu go od sieci.
iD= m

= + Uwaga: Przetgcznik odtgcza od sieci tylko MOVI-SWITCH®. Zaciski rozdzielacza
polowego po wigczeniu wytgcznika serwisowego sg w dalszym ciggu podtgczone do
sieci.
* Podczas pracy modut magistrali oraz wtyczka przewodu hybrydowego powinny by¢
natozone na rozdzielacz polowy i przykrecone.
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5 Indeks zmian
5.1 Zmiany w poréwnaniu do poprzedniej wersji

Ponizej przedstawiono istotne zmiany dla poszczegélnych rozdziatéw w poréwnaniu do
wydania 05/2004 niniejszego podrecznika, numer katalogowy 11286652 (PL).

Obowigzujace
komponenty

Opis systemowy

Wskazowki
bezpieczenstwa

Indeks zmian

Nowa tabela "Rozdzielacz polowy ..Z26W"

Rozdziat "MOVI-SWITCH® przy magistrali polowej i energetycznej"
— Nowy przyktad instalacji "Rozdzielacz polowy MF.../Z26W.."

Rozdziat "Uzupetniajgce wskazdwki bezpieczenstwa dla rozdzielaczy polowych"
— Nowy ustep "MFZ26W.."

Nowy rozdziat "Indeks zmian"

Budowa Rozdziat "Rozdzielacz polowy"
urzgdzenia — Nowy ustep "Rozdzielacz polowy MFP../Z26W.."
Rozdziat "Oznaczenia typu rozdzielaczy polowych"
— Nowy ustep "Przyktad rozdzielacza polowego MFP../Z26W.."
Instalacja Nowy rozdziat "Momenty dociggajace”
mechaniczna Rozdziat "Rozdzielacz polowy"
— Nowy ustep "Montaz rozdzielacza polowego MFP../Z.6..."
Instalacja Rozdziat "Przepisy instalacyjne Feldbus, rozdzielacz polowy"
elektryczna — Nowy ustep "Wskazoéwki dot. przytacza PE"
— Nowy ustep "Dodatkowe mozliwosci podtgczenia w przypadku rozdzielaczy
polowych MFZ26W.."
Przyfacze Nowy rozdziat "Podtgczanie rozdzielacza polowego MFZ26W.. z MFP.."
PROFIBUS Nowy rozdziat "Podtaczanie wejsé / wyjéé (I/0) dia ztaczy Feldbus MF.."
Nowy rozdziat "Podigczenie magistrali przy pomocy opcjonalnej techniki
przytgczeniowej"
Potaczenie Rozdziat "Przewo6d hybrydowy", uzupetniony
rozdzielaczy Rozdziat "Wolne wejscia/wyjscia rozdzielacza polowego", uzupetniony
polowych
MFZ.3W,
MFZ26W.. z
MOVI-SWITCH®

Dane techniczne

Rozdziat "Dane techniczne rozdzielacza polowego"
— Nowy ustep "Dane techniczne MF../Z26W.."
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Budowa urzadzenia
Zigcza Feldbus

6 Budowa urzadzenia
6.1 Zfacza Feldbus

Ziacze Feldbus
MF.21
50353AXX
1 Diody diagnostyczne LED
2 Zigcze diagnostyczne (pod zaslepka)
Zigcze Feldbus
MF.22
60687AXX

Diody diagnostyczne LED

Zigcze diagnostyczne (pod zaslepka)
Gniazda przytaczeniowe M12

Dioda statusowa LED

BON-=
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Budowa urzadzenia 6
Ztacza Feldbus

Spod modutu
(wszystkie
warianty MF..)

01802CDE

1 Podtaczenie do modutu przytaczeniowego
2 Przetagczniki DIP (zalezne od wariantu)
3 Uszczelka

Budowa
urzadzenia
Modut
przytaczeniowy
MFZ.1.

06169AXX

Listwa zaciskowa (X20)

Bezpotencjatowy blok zaciskow do okablowania przej$ciowego 24 V
(Uwaga: nie stosowac¢ do ekranowania!)

Dtawik kablowy M20

Dtawik kablowy M12

Zacisk uziemiajacy

W przypadku DeviceNet i CANopen: Wtyk Micro-Style-Connector/M12 (X11)
W przypadku AS-interface: Wtyk AS-Interface M12 (X11)

N =

oo w

W zakres wyposazenia wchodzg dwa dtawiki kablowe w wersji EMV.
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6.2

Budowa urzadzenia
Oznaczenie typu ztgcz Feldbus

Oznaczenie typu zigcz Feldbus

MFP 21 D/Z21D

Wariant

Wariant

MFI..

MFP..
MFD..
MFO..
MFK..

21=4x1/2x0
22=4x1/2x0
23=4x1/2x0

Modut przytaczeniowy:

Z11 = dla InterBus

Z21 = dla PROFIBUS

Z31 = dla DeviceNet i CANopen
Z61 = dla AS-Interface

(podtaczenie poprzez zaciski)
(podtaczenie poprzez ztacza wtykowe + zaciski)
(LWL-Rugged-Line, tylko dla InterBus)

InterBus
PROFIBUS
DeviceNet
CANopen
AS-Interface
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Budowa urzadzenia 6
Rozdzielacz polowy

6.3 Rozdzielacz polowy

Rozdzielacz

polowy

MF.../Z.3W [6] [7]
e ﬂ =\
J of o

) ) o F] )
(1l HAHA | (1]
4 g
mg‘ 4

(3]

[3]

53963AXX

1 2xM16 x 1,5 (2 dlawiki kablowe w wersji EMV na wyposazeniu)

2 2xM25x1,5

3 2xM20x1,5

4 Przytgcze wyréwnania potencjatu

5 Przylacze przewodu hybrydowego, podiaczenie do MOVI-SWITCH® (X9)

6 Zaciski dla przytgcza Feldbus (X20)

7 Zaciski dla przylacza 24-V (X21)

8 Zaciski dla przytgcza sieciowego i przewodu PE (X1)

9 W przypadku DeviceNet i CANopen: Wtyk Micro-Style-Connector/M12 (X11)
10 W przypadku AS-Interface: Wtyk AS-Interface M12 (X11)

Podrecznik — Ztgcza Feldbus/Rozdzielacze polowe dla sterowania MOVI-SWITCH® 15
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Rozdzielacz
polowy
MFP../Z26W..

Budowa urzadzenia
Rozdzielacz polowy

1
2
3

O~NO Oh

2 8
60430AXX
Przytacze przewodu hybrydowego, podtgczenie do MOVI-SWITCH® (X9)

Przytacze wyréwnania potencjatu
Wytacznik serwisowy z zabezpieczeniem przewodu (z potréjnym wytgczaniem, kolor: czarny/czerwony)

03546AXX
Zaciski dla przytgcza sieciowego i przewodu PE (X1)
2xM25x1,5
Zaciski dla przytgcza magistrali, czujnika, elementu czynnego, 24 V (X20)
6 x M20 x 1,5 (2 dtawiki kablowe w wersji EMV na wyposazeniu)
Blok zaciskéw do okablowania przej$ciowego 24 V (X29), wewnetrzne podigczenie do przytacza 24 V na X20
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Budowa urzadzenia
Oznaczenia typu rozdzielaczy polowych

6.4 Oznaczenia typu rozdzielaczy polowych

Przyktad
Rozdzielacz
polowy MFP21D/Z23W
MF.../Z.3W | Modut przytaczeniowy
—————————— Z13 = dlainterBus
Z23 = dla PROFIBUS
Z33 = dla DeviceNeti CANopen
Z63 = dla AS-interface
Ztacze Feldbus
MFI.. = InterBus
MFP.. = PROFIBUS
MFD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface
Przyktad
Rozdzielacz
polowy MFP21D/Z26W/AF0
MFP.../Z26W.. | Technika przylaczeniowa
AF0 = metryczne wprowadzenie przewodu
AF2 = Zzigcze wtykowe do PROFIBUS

Modut przylaczeniowy
Z26W = do PROFIBUS

Wyposazenie
21=4x1/2x 0O (podtaczenie poprzez zaciski)
22=4x1/2x0 (podtgczenie poprzez ztagcza wtykowe + zaciski)

Zitacze Feldbus
MFP.. = PROFIBUS

Podrecznik — Ztgcza Feldbus/Rozdzielacze polowe dla sterowania MOVI-SWITCH®
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Instalacja mechaniczna
Przepisy instalacyjne

7 Instalacja mechaniczna
7.1  Przepisy instalacyjne

Montaz

Ustawienie
silnika w
pomieszczeniach
wilgotnych lub
na zewnatrz

Przy dostawie rozdzielaczy polowych ztacze wtykowe wyjscia silnika (przewéd
hybrydowy) zaopatrzone jest w zabezpieczenie transportowe.

Gwarantuje ono tylko klase ochronng IP40. W celu uzyskania wyspecyfikowanej
klasy ochronnej nalezy zdja¢ zabezpieczenie transportowe nalozy¢ odpowiednia
dodatkowa czes$¢ wtyczki i przykrecic ja.

* Ztgcza Feldbus / rozdzielacze polowe mogg by¢ montowane wytgcznie na rownej,
pozbawionej wstrzgséw i odpornej na skrecania konstrukcji spodniej.

+ Do zamocowania rozdzielacza polowego MFZ.3 nalezy uzy¢ Srub o $rednicy M5
Z odpowiednimi podkfadkami. Dokreci¢  $ruby  odpowiednim kluczem
dynamometrycznym (dopuszczalny moment dociggajacy 2,8 do 3,1 Nm (25...27 Ib.in))

+ Do mocowania rozdzielacza polowego MFZ26W.. UzywacC $rub o $rednicy M6
z odpowiednimi podkfadkami. Dokreci¢  Sruby  odpowiednim kluczem
dynamometrycznym (dopuszczalny moment dociggajgcy 3,1 do 3,5 Nm (27...31 Ib.in))

» Zastosowac pasujgce dtawiki kablowe (w razie potrzeby uzy¢ ksztattki redukcyjne)

* Nieuzywane wloty przewodow i gniazda przytgczeniowe M12 zamkngc¢ szczelnie za
pomocg $rub zamykajgcych

* W razie wlotu przewodu z boku nalezy utozy¢ przewdd z petlg odciekowg

* Przed ponownym zamontowaniem modulu magistrali / pokrywy  skrzynki
przytaczeniowej, sprawdzic i w razie potrzeby wyczysci¢ powierzchnie uszczelniajgce
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Instalacja mechaniczna
Momenty dociggajgce

7.2 Momenty dociggajace

Ztacza Feldbus/pokrywa skrzynki zaciskowej:

B60689AXX

Sruby do mocowania ztgcz Feldbus lub pokrywy skrzynki zaciskowej dociggnaé na
krzyz z sitg 2,5 Nm (22 Ib.in).

Zaslepki wlotu przewodu

’
0 @

u

Zaslepki gwintowane dociggac z sitg 2,5 Nm (22 Ib.in).

57672AXX

Podrecznik — Ztgcza Feldbus/Rozdzielacze polowe dla sterowania MOVI-SWITCH®
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Instalacja mechaniczna
Momenty dociggajace

Diawiki kablowe w wersji EMV

60710AXX

Dostarczane przez SEW-EURODRIVE dtawiki kablowe w wersji EMV nalezy dokrecaé
z nastepujacym momentem dociggajgcym:

Dtawik Moment dociagajacy

M12x 1,5 2,5 Nm do 3,5 Nm (22...31 Ib.in)
M16 x 1,5 3,0 Nm do 4,0 Nm (27...35 Ib.in)
M20 x 1,5 3,5 Nm do 5,0 Nm (31...44 Ib.in)
M25 x 1,5 4,0 Nm do 5,5 Nm (35...49 Ib.in)

Sita potrzebna do $ciggniecia kabla z dtawika kablowego powinna wynosic:
+ Kabel o $rednicy zewnetrznej > 10 mm: = 160 N
+ Kabel o $rednicy zewnetrznej < 10 mm: = 100 N

Kabel silnika
Sruby kabla silnika dociggnaé¢ z sita 1,2 do 1,8 Nm (11...16 Ib.in).

57673AXX
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Instalacja mechaniczna
Ztgcza Feldbus MF..

7.3 Zigcza Feldbus MF..

Zigcza Feldbus MF.. mogg by¢é montowane w nastepujgcy sposob:
«+ Montaz na skrzynce zaciskowej MOVI-SWITCH®
* Montaz polowy

Montaz na 1. Wylamac punkty do wybicia na dolnej cze$ci MFZ od $rodka, jak przedstawiono na
skrzynce ponizszej ilustracji:

zaciskowej

MOVI-SWITCH® X

57561AXX

@ [1] Ostre krawedzi powstate w wyniku przebicia nalezy spitowac i wygtadzic.

Podrecznik — Ztgcza Feldbus/Rozdzielacze polowe dla sterowania MOVI-SWITCH®
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Instalacja mechaniczna
Ztgcza Feldbus MF..

2. Zamontowaé zlacze Feldbus na skrzynce zaciskowej MOVI-SWITCH® zgodnie
Z ponizszg ilustracja;

60780AXX
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Instalacja mechaniczna
Ztgcza Feldbus MF..

Ponizsza ilustracja przedstawia montaz polowy ztgcza Feldbus:

Montaz polowy

M4

’

51248AXX

23
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Instalacja mechaniczna
Rozdzielacz polowy

7.4 Rozdzielacz polowy

Montaz Ponizsza ilustracja przedstawia wymiary montazowe rozdzielacza polowego ..Z.3.:

rozdzielacza
polowego
MF.../Z2.3.

51219AXX
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Instalacja mechaniczna
Rozdzielacz polowy

Montaz Ponizsza ilustracja przedstawia wymiary montazowe rozdzielacza polowego ..Z.6.:
rozdzielacza
polowego
MFP../Z.6...

B60696AXX

Podrecznik — Ztgcza Feldbus/Rozdzielacze polowe dla sterowania MOVI-SWITCH®
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Instalacja elektryczna
Planowanie instalacji zgodnej z wymogami EMV

8 Instalacja elektryczna
8.1  Planowanie instalacji zgodnej z wymogami EMV

Wskazéwki
dotyczace
rozmieszczenia
i utozenia
podzespoiow
instalacyjnych

Wiasciwy dobér przewodoéw, odpowiednie uziemienie oraz dziatanie wyréwnania
potencjatu sg decydujgcymi czynnikami, umozliwiajgcymi skuteczng instalacje napedow
decentralnych.

Nalezy zasadniczo przestrzega¢é odnosnych norm. Dodatkowo nalezy zwrécic¢
szczeg6lng uwage na ponizsze punkty:

*  Wyréwnanie potencjatu

— niezaleznie od uziemienia gtéwnego (przytacze przewodu ochronnego) nalezy
zadba¢ o niskoomowe wyréwnanie potencjatu, odpowiednie dla wysokich
czestotliwosci (patrz réwniez VDE 0113 lub VDE 0100 czes$¢ 540), np. poprzez
— ptlaski styk metalowych czesSci (instalacji)

— zastosowanie ptaskich tasm (przewody do wysokich czestotliwosci)

VNN
NN

©

03643AXX

— Ekran przewodow do przesytu danych nie moze by¢ wykorzystywany do wyréwnania
potencjatu

* Przewody do przesylu danych i zasilanie 24 V

— nalezy uktada¢ oddzielnie od przewoddw powodujgcych zaktdcenia (np. przewodow
sterujgcych zawory magnetyczne, przewodoéw silnikowych)

* Rozdzielacz polowy

— w celu dokonania potaczenia pomiedzy rozdzielaczem polowym a silnikiem
zaleca sie uzyC przeznaczonego specjalne do tego celu, prefabrykowanego
przewodu hybrydowego SEW

[
CIRITRRIRKRKRIIRRRI
X KKK KKK KK KR
H H | BRI
L S

03047AXX

« Diawiki kablowe

— nalezy dobra¢ dtawik ze stykiem ekranu o duzej powierzchni (przestrzegaé
wskazdwek dotyczacych doboru i wladciwego montazu dtawikéw kablowych)

* Ekran przewodu

— powinien posiada¢ dobre wiasciwosci EMV (wysokie ttumienie ekranujgce)

— nie moze petni¢ roli mechanicznego zabezpieczenia przewodu

— powinien by¢ podtgczony na koncach przewodu pfaskimi stykiem z metalowg
obudowg urzgdzenia (poprzez metalowe dtawiki kablowe w wersji EMV)
(przestrzega¢ wskazéwek dotyczgcych doboru i wlasciwego montazu dtawikéw
kablowych)

+ Dalsze informacje znajdziesz w publikacji SEW "Praktyka w technice
napedowej — EMV w technice napedowej"
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Instalacja elektryczna

Przepisy instalacyjne Feldbus, rozdzielacz polowy

8.2

Podftaczanie
przewodéw
sieciowych .

Przepisy instalacyjne Feldbus, rozdzielacz polowy

* Napiecie i czestotliwos¢ znamionowa urzadzenia MOVI-SWITCH® muszg byé
zgodne z danymi sieci zasilania.

Przekr6j przewodu: zgodny dla pradu wejsciowego lgec i MmOCy znamionowej

(patrz Dane techniczne). Uzywac¢ przewodéw z tulejkami bez kotnierza izolacyjnego
(DIN 46228 czes¢ 1, materiat E-CU).

+ Zabezpieczenie przewoddw zainstalowaé na poczatku przewodu sieciowego za
odgatezieniem szyny zbiorczej. Uzywa¢ D, DO, NH lub wytgcznika ochronnego.
Wymiarowanie zabezpieczenia zgodnie z przekrojem przewodu.

Wskazowki dot. przytacza PE

VAN

Podczas wykonywania przylacza PE nalezy przestrzega¢ nastepujgcych wskazowek:
Dopuszczalny moment dociggajgcy dla dtawikéw kablowych wynosi od 2,0 do 2,4 Nm
(18...21 Ib.in).

Montaz niedopuszczalny

Zalecenie: Montaz z rozwidlong koncowka kablowa
Dopuszczalny dla wszystkich przekrojéow

Montaz z petnym kablem przytaczeniowym

57461AXX

M5
2
< &
S
(1]
57463AXX

Dopuszczalny dla wszystkich przekrojow do
M5

maksymalnie 2,5 mm?

/

60800AXX

[1]1 Rozwidlona koricowka kablowa pasujgca do srub M5-PE

Podrecznik — Ztgcza Feldbus/Rozdzielacze polowe dla sterowania MOVI-SWITCH®
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Instalacja elektryczna
Przepisy instalacyjne Feldbus, rozdzielacz polowy

Dopuszczalny
przekréj
przyfacza

i obcigzalnosé
pradowa
zaciskow

Wykonanie
dalszego obwodu
napiecia
zasilajgcego

24 Vpe

w przypadku
nosnika modutu
MFZ.1

Dodatkowe
mozliwosci
podiagczenia
w przypadku
rozdzielaczy
polowych
MFZ26W..

Zaciski silnopradowe X1, X21
(zaciski Srubowe)

0,2 mm?2 — 4 mm? 0,08 mm?2 — 2,5 mm?

Zaciski sterujace X20
(zaciski sprezynowe)

Przekroéj przytacza [mmz]

Przekréj przylacza [AWG] AWG 24 — AWG 10 AWG 28 — AWG 12

Obcigzalno$¢ pradowa 32 A maksymalny prad ciagty 12 A maksymalny prad ciagty

Dopuszczalny moment dociggajacy dla zaciskow mocy wynosi 0,6 Nm (5.3 Ib.in).

3

W strefie przytaczy zasilania 24 Vpc znajdujg sie 2 Sruby M4 x 12. Te Sruby mogg
by¢ wykorzystane do wykonania dalszego obwodu napiecia zasilajgcego 24 Vpc.

05236AXX
Obcigzalno$¢ pradowa $rub przytgczeniowych wynosi 16 A.

Dopuszczalny moment obrotowy nakretek szesciokgtnych srub przytaczeniowych
wynosi 1,2 Nm (10.6 Ib.in) + 20 %.

W strefie przylaczy zasilania 24 Vpc znajduje sie blok zaciskowy X29 z 2 Srubami
M4 x 12.

O ’ X40 24V GND
‘ Safety Power

Blok zaciskowy X29 moze zosta¢ wykorzystany alternatywnie do zacisku X20 do
wykonania dalszego obwodu napigecia zasilajacego 24 V. Obie Sruby potagczone
sg wewnetrznie z przytgczem 24 V na zacisku X20.

60493AXX

Obsadzenie zaciskow

Nr Nazwa Funkcja
X29 1 24V Napiecie zasilajace 24 V dla elektroniki modutu i czujnikéw
($ruby, zmostkowane z zaciskiem X20/11)
2 | GND Potencjat odniesienia 0V24 dla elektroniki modutu i czujnikéw
($ruby, zmostkowane z zaciskiem X20/13)

Obcigzalno$¢ pradowa obydwu $rub wynosi 16 A.

Dopuszczalny moment
1,2 Nm (11 Ib.in) £ 20 %.

dociggajagcy dla nakretki szeSciokatnej wynosi
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Instalacja elektryczna
Przepisy instalacyjne Feldbus, rozdzielacz polowy

Wysokosé Napedy MOVI-SWITCH® o napieciu sieciowym 380 + 500 V mogg by¢ stosowane
ustawienia zgodnie z danymi warto$ciami brzegowymi na wysokosciach od 1000 m n.p.m") do
powyzej maksymalnie 4000 m n.p.m.

1000 m n.p.m .

Urzadzenia .
ochronne

Instalacja .
rozdzielacza

polowego zgodna .
z wymogami UL

1)

Ciagta moc znamionowa zmniejsza sie ze wzgledu na pogorszenie chtodzenia na
wysokosciach powyzej 1000 m (patrz instrukcja obstugi "MOVI-SWITCH®").

Dystanse izolacyjne powyzej 2000 m n.p.m sg wystarczajgce tylko dla klasy
przepieciowej 2. Jesli dla danej instalacji wymagana jest klasa przepieciowa 3,
wowczas nalezy zadbac¢ o dodatkowe, zewnetrzne zabezpieczenie przepigciowe,
aby skoki przepieciowe ograniczone byty do 2,5 kV faza-faza i faza-ziemia.

W przypadku gdy wymagane jest bezpieczne odtgczanie sieci, musi by¢é ono
zrealizowane poza urzadzeniem na wysokosciach od 2000 powyzej punktu
zerowego (Bezpieczne Odtgczanie Sieci wedtug EN 50178).

Dopuszczalne napiecie znamionowe sieci 3 x 500 V na wysokosci do 2000 m n.p.m.
zmniejsza sie o 6 V na kazde 100 m do maksymalnie 3 x 380 V przy wysokoSci
4000 m n.p.m.

Napedy MOVI-SWITCH® wyposazone sg w zintegrowane urzadzenia ochronne
przeciwprzecigzeniowe silnika. Nie trzeba stosowaé zewnetrznych instalacji
przecigzeniowych silnika.

W przypadku montazu przysilnikowego (osadzanego) ukladu sterowniczego
MOVI-SWITCH® nalezy przestrzegaé wilasciwych przepiséw dotyczacych
zabezpieczenia przewodow!

Zabezpieczenie przewodow miedzy ukladem sterowniczym MOVI-SWITCH®
a silnikiem musi by¢ zapewnione dzieki wlasciwemu ulozeniu opcjonalnych
elementow ochronnych przewodoéw!

Jako przewodu przytgczeniowego uzyé tylko przewoddéw miedzianych z zakresem
temperatur 60 / 75 °C.

Dopuszczalne momenty dociggajace dla zaciskéw mocy MOVI-SWITCH® wynoszg
1,5 Nm (13.3 Ib.in).

Urzadzenie MOVI-SWITCH® przystosowane jest do pracy z siecig o napieciu
z uziemionym punktem zerowym (sieci TN i TT), dostarczajgce maksymalne
natezenie prgdu 5000 Apc i maksymalne napiecie znamionowe 500 Vpc.
Zastosowanie urzadzenia MOVI-SWITCH® zgodnie z norma UL wigze sie
z wykorzystaniem bezpiecznikdédw topikowych, ktérych wartosSci nie przekraczajg
25 A/600 V.

Jako zewnetrzne zroédta napiecia 24 Vpc stosowac tylko sprawdzone urzgdzenia
o ograniczonym napieciu wyjsciowym (Upaks = 30 Vpe) i ograniczonym pradzie
wyjsciowym (I < 8 A).

Certyfikacja UL dotyczy tylko sieci napieciowych z napieciami doziemnymi do
maks. 300 V.

Maksymalna wysoko$¢ ograniczona jest przez uptyw pradu jak réwniez przez hermetycznie zamknigte
elementy jak np. kondensatory elektrolityczne.

Podrecznik — Ztgcza Feldbus/Rozdzielacze polowe dla sterowania MOVI-SWITCH®

29



30

Instalacja elektryczna
Przepisy instalacyjne Feldbus, rozdzielacz polowy

EMV-Metalowe
dtawiki kablowe

Dostarczane przez firme SEW metalowe dtawiki kablowe w wersji EMV powinny zostaé
zamontowane w nastepujgcy sposob:

06175AXX

[1] Uwaga: Nalezy obciaé¢, a nie zawijaé folie izolacyjna.
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Instalacja elektryczna
Przepisy instalacyjne Feldbus, rozdzielacz polowy

Sprawdzenie
okablowania

Po sprawdzeniu
okablowania

Podtgczenie
przewodu
PROFIBUS

w rozdzielaczu
polowym

Przed pierwszym przytagczeniem napiecia nalezy przeprowadzi¢ sprawdzenie
okablowania aby unikngaé¢ obrazen osoéb i uszkodzenia instalacji i urzadzen
w wyniku btednego okablowania.

Odfgczy¢ wszystkie moduty magistrali od modutu przytgczeniowego

Odfiaczy¢ wszystkie ztagcza wtykowe odgatezien silnika (przewdd hybrydowy) od
rozdzielacza polowego

Przeprowadzi¢ kontrole izolacji okablowania zgodnie z obowigzujgcymi normami
krajowymi

Sprawdzi¢ uziemienie

Sprawdzi¢ izolacje pomiedzy przewodem sieciowym a przewodem 24 Vpc
Sprawdzi¢ izolacje pomiedzy przewodem sieciowym a przewodem komunikacyjnym
Sprawdzi¢ bieguny przewodu 24 Vpc

Sprawdzi¢ bieguny przewodu komunikacyjnego

Sprawdzi¢ kolejno$¢ faz

Zadbaé o wyréwnanie potencjatu pomiedzy ztgczami Feldbus

Natozy¢ i przykreci¢ odgatezienia silnika (przewod hybrydowy)
Natozy¢ i przykreci¢ wszystkie moduty magistrali

Zamontowac wszystkie pokrywy skrzynek przytgczeniowych
Uszczelni¢ nieuzywane pofgczenia wtykowe

Nalezy pamietaé, aby zyly przytaczeniowe PROFIBUS we wnetrzu rozdzielacza
polowego byly jak najkrotsze oraz zeby miaty zawsze takg samg dtugos¢ dla
wchodzacej i wychodzacej magistrali.
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Przytacze PROFIBUS
Przytgcze MFZ21

9 Przytacze PROFIBUS

9.1 Przytacze MFZ21
Hi MFZ21 (PROFIBUS) X20 [1]
+ © 19| 20[ 21[ 22] 23] 24] 25] 26[ 27] 28] 29] 30[ 31] 32] 33 34] 35 36:|
. @ooo
MFZ21 gaee
MFP.. 0 L -
112[3]4als5]6]7]8]9]10]11]12]13]14]15]16]17]18|=
ol S< o 23223229 2 444 9
(O] O = O = «Q INIRO) O = = et e
[2] [a) [a)] [a)
.'. -
A====dl oo A
Y [ (AN B 24VDC

""" ® PROFIBUS-DP®

0 = ptaszczyzna potencjatu 0 E = ptaszczyzna potencjatu 1

1] Obsadzenie zaciskow 19-36 od str. 65
[2] Zadba¢ o wyréwnanie potencjatu pomiedzy urzgdzeniami abonenckimi magistrali

06715AXX

Funkcje zaciskow

Nr
X20

Nazwa Kierunek Funkcja
1 A Wejscie PROFIBUS-DP Przewéd do przesytu danych A (wchodzacy)
2 B Wejscie PROFIBUS-DP Przewéd do przesytu danych B (wchodzacy)
3 DGND - Potencjat odniesienia danych dla PROFIBUS-DP (tylko do celéw kontrolnych)
4 A Wyjscie PROFIBUS-DP Przewéd do przesyitu danych A (wychodzacy)
5 B Wyjscie PROFIBUS-DP Przewéd do przesytu danych B (wychodzacy)
6 DGND - Potencjat odniesienia danych dla PROFIBUS-DP (tylko do celéw kontrolnych)
7 - - zarezerwowana
8 VP Wyjscie Wyjscie +5 V (maks. 10 mA) (tylko do celéw kontrolnych)
9 DGND - Potencjat odniesienia dla VP (zacisk 8) (tylko do celéw kontrolnych)
10 - - zarezerwowana
1" 24V Wejscie Napiecie zasilajgce 24-V dla elektroniki modutu i czujnikow
12 24V Wyjscie Napiecie zasilajace 24-V (zmostkowane za pomocg zacisku X20/11)
13 GND - Potencjat odniesienia 0V24
14 | GND - Potencjat odniesienia 0V24
15 | - - zarezerwowana
16 - - zarezerwowana
17 - - zarezerwowana
18 | - - zarezerwowana
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Przytacze PROFIBUS

Podtaczenie rozdzielacza polowego MFZ23W z MFP..

9.2

Podltaczenie rozdzielacza polowego MFZ23W z MFP..

Modut przytaczeniowy MFZ23W z modutem Feldbus MFP21, MFP22 i dwoma oddzielnymi obwodami

napiecia 24 Vp¢

B=

L3
L2
L1
PE
L
[ m—
G Effii MFP22
MFZ23W  [gleco
2X 24V,
24v1
GND1
24v2
GND2

0 = plaszczyzna potencjatu 0

L3
L2
L1
————————— = f—=-——-—-—-—-PE
I l
xi|s]7]6]s5]lal3]2]1]<amm?@awecio
W o4 d o N »m om W
a dJ4 4dJ 4dJ4 4 44 9 4a o
< 2.5 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
| [ [ I xeol [ [ | | [ [ [xa[ [ |
0 1
1[2]3[4]5]6]7]8]9]10[1]2]3]4[5][6][7]38
A A o) > > 9|9
e e SN S R PR A N RN TR A
., | PROFIBUS-DP -— SN I S N S N N R 5
® [1] [1] @
24V1
GND1
24Vv2
GND2
06732AXX

1 = ptaszczyzna potencjatu 1

[1] Metalowy dtawik kablowy EMV

Uwaga: Modut przytaczeniowy MFZ.3W posiada tylko jeden potencjat odniesienia 24-V (GND). Dzigki temu potencjaty
odniesienia zostang przy dwéch oddzielnych obwodach napigecia 24 Vpc potaczone ze soba poprzez urzadzenie.

Funkcje zaciskow
Nr Nazwa | Kierunek | Funkcja
X20 1 A Wejscie PROFIBUS-DP Przewéd do przesytu danych A (wchodzacy)
2 B Wejscie PROFIBUS-DP Przewéd do przesytu danych B (wchodzacy)
3 DGND | - Potencjat odniesienia danych dla PROFIBUS-DP (tylko do celéw kontrolnych)
4 | - - zarezerwowana
5 VP Wyijscie Wyjscie +5 V (maks. 10 mA) (tylko do celéw kontrolnych)
6 A Wyjscie PROFIBUS-DP Przewdd do przesytu danych A (wychodzacy)
7 B Wyjscie PROFIBUS-DP Przewéd do przesytu danych B (wychodzacy)
8 DGND | - Potencjat odniesienia danych dla PROFIBUS-DP (tylko do celéw kontrolnych)
9 | - - zarezerwowana
10 | DGND | - Potencjat odniesienia dla VP (zacisk 5) (tylko do celéw kontrolnych)
X21 1 24V Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elektroniki modutu, czujnikéw i MOVI-SWITCH®
2 24V Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V (zmostkowane z zaciskiem X21/1)
3 GND - Potencjat odniesienia 0V24
4 | GND - Potencjat odniesienia 0V24
5 V2124 Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe, sterowanie MOVI-SWITCH®)
6 | V2I24 Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementdw czynnych (wyjscia cyfrowe) zmostkowane z zaciskiem X21/5
7 GND - Potencjat odniesienia 0V24
8 | GND - Potencjat odniesienia 0V24
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Przytacze PROFIBUS
Podtaczenie rozdzielacza polowego MFZ23W z MFP..

Modut przytaczeniowy MFZ23W z modutem Feldbus MFP21, MFP22 i jednym wsp6inym obwodem

napiecia 24 Vp¢

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — - — - — - — |l——— - — - — - — - — - PE
| |
xi|8l7]6ls5]al3]2]1]<amm?@awcio)
W A4 d o0 N m om W
MFP21 [ i i i B a8
<2.5 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
MFP22 [ I xo ] [ [ | L[ I xe1 | [ |
0 1
1[2]3]4]5]6]7[8]9]10]1][2][3[4]5[6][7]8
1° 2889 2¢2%3228§g¢g:
8 8 8“‘ N O O g g o O
1x 24VDC A== PROFIBUS-DP S — I S O S A A
1 - 1
B === e S e B e TS B
Py [1] &
24v 24V
GND GND
06733AXX

0 = ptaszczyzna potencjatu 0 1 = ptaszczyzna potencjatu 1

[1] Metalowy dtawik kablowy EMV

Funkcje zaciskow
Nr Nazwa | Kierunek  Funkcja
X20 1 A Wejscie PROFIBUS-DP Przewdd do przesytu danych A (wchodzacy)
2 B Wejscie PROFIBUS-DP Przewéd do przesytu danych B (wchodzacy)
3 DGND | - Potencjat odniesienia danych dla PROFIBUS-DP (tylko do celéw kontrolnych)
4 - - zarezerwowana
5 | VP Wyjscie Wyjscie +5 V (maks. 10 mA) (tylko do celéw kontrolnych)
6 A Wyjscie PROFIBUS-DP Przewéd do przesytu danych A (wychodzacy)
7 B Wyjscie PROFIBUS-DP Przewdd do przesytu danych B (wychodzacy)
8 DGND | - Potencjat odniesienia danych dla PROFIBUS-DP (tylko do celéw kontrolnych)
9 - - zarezerwowana
10 DGND | - Potencjat odniesienia dla VP (zacisk 5) (tylko do celéw kontrolnych)
X21 1 24V Wejscie Napiecie zasilajace 24 V dla elektroniki modutu, czujnikéw i MOVI-SWITCH®
2 24V Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V (zmostkowane z zaciskiem X21/1)
3 | GND - Potencjat odniesienia 0V24
4 GND - Potencjat odniesienia 0V24
5 | V2i24 Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementdéw czynnych (wyjscia cyfrowe, sterowanie MOVI-SWITCH®)
6 V2124 Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementdéw czynnych (wyjscia cyfrowe) zmostkowane z zaciskiem X21/5
7 GND - Potencjat odniesienia 0V24
8 GND - Potencjat odniesienia 0V24
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Przytacze PROFIBUS 9
Podtgczanie rozdzielacza polowego MFZ26W.. z MFP..

9.3 Podfaczanie rozdzielacza polowego MFZ26W.. z MFP..
Modut przytaczeniowy MFZ26W.. Modut Feldbus MFP21, MFP22 i dwa oddzielne obwody napiecia 24-Vpc

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-—m——=-— ~— | | _________ PE
]
_ 2
: x1|l1ulzl3l:lil:lllzl—mmmwe10) o2
‘g’iMsz»] o SO I 39 3 3 3 o ‘ (AWGS)
P = [CE—
ImEL] + M e
== flooo
MFZ26W MOOOMFPZZ 19|20|21|22|23|24|25|26|Z7|28|29|30|31|32|33|34|35|36
Q 1
iISZ.SImmZI(AWC‘:‘lZ) Ii X20
I I I I
1
1[2]3[afs[e6[7[8]oJ10]11[12]13]14[15]16][17[18
S « =] a 2 > > al al ¥ sl 8 N
A____" PROFIBUS "v' _______________ I A
B=—=== e TS Fe—F==[=g==94=-=f=--F-—[-=-==>- B
GE ()
24V1 24v1
GND1 GND1
24V2 24V2
GND2 GND2
60431AXX
‘ 0 = pfaszczyzna potencjatu 0 1 = ptaszczyzna potencjatu 1

[1] Metalowy dfawik kablowy EMV

[2] Obsadzenie zaciskéw 19-36 od str. 65

Wskazéwka: Modut przytaczeniowy MFZ26W.. posiada tylko jeden potencjat odniesienia 0V24 (GND). Dzieki temu potencjaty
odniesienia zostang przy dwéch oddzielnych obwodach napigcia 24 Vpc potaczone ze soba w urzadzeniu.

Funkcje zaciskow

Nr Nazwa | Kierunek | Funkcja
X20 (1 A Wejscie PROFIBUS-DP Przewéd do przesytu danych A (wchodzacy)
2 B Wejscie PROFIBUS-DP Przewéd do przesytu danych B (wchodzacy)
3 DGND | - Potencjat odniesienia danych dla PROFIBUS-DP (tylko do celéw kontrolnych)
4 A Wyjscie PROFIBUS-DP Przewdd do przesytu danych A (wychodzacy)
5 B Wyjscie PROFIBUS-DP Przewéd do przesyitu danych B (wychodzacy)
6 DGND | - Potencjat odniesienia danych dla PROFIBUS-DP (tylko do celéw kontrolnych)
7 - - zarezerwowana
8 | VP Wyjscie Wyjscie +5 V (maks. 10 mA) (tylko do celéw kontrolnych)
9 DGND | - Potencjat odniesienia dla VP (zacisk 5) (tylko do celéw kontrolnych)
10 | - - zarezerwowana
1M1 |24V Wejscie Napiecie zasilajace 24 V dla elektroniki modutu i czujnikow

12 | 24V Wyjscie Napiecie zasilajagce 24 V (zmostkowane za pomocg zacisku X20/11)
13 | GND - Potencjat odniesienia 0V24
14 | GND - Potencjat odniesienia 0V24

15 | V2124 Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe)

16 | V2124 Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe) zmostkowane z zaciskiem X20/15
17 | GND - Potencjat odniesienia 0V24
18 | GND - Potencjat odniesienia 0V24
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Przytacze PROFIBUS
Podtgczanie rozdzielacza polowego MFZ26W.. z MFP..

Modut przytaczeniowy MFZ26W.. z modutem Feldbus MFP21, MFP22 i jednym wspd6inym obwodem
napiecia 24-Vpc

M

by

I

[—

=

[

0 = ptaszczyzna potencjatu 0

lr W
MFZ26W

+

ooo
éooo

1x24V,,

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-—-—~——~— 1 | _________ PE
]
= 2 =10 2
x1|L[2]3[4]5]6[7[i|4mm(AWG10) Av'\;‘([:;})
MFP21 a I3 39 39 3 3 o
['(2)
MFP22 19|20 | 21 [ 22|23 |24 |25 |26 | 27| 28 | 20 |30 | 31 [32 |33 |34 |35 36
1
= 2.5 mm? (AWG12) X20
0 1
1J2[3]afs]e]7[8]of1o[1]12]13]1a]15]16]17]18
2 « a a 9 S| s al o] 2] 2] of «
IRER R R R EEEEEE
A====p R e B e R N Y
' PROFIBUS'é,I B
Y DP "y ~ T rTr-ro-ro1r o1y
24V M ™ 24v
GND GND
60432AXX

[1] Metalowy dfawik kablowy EMV
[2] Obsadzenie zaciskéw 19-36 od str. 65

1 = ptaszczyzna potencjatu 1

Nr
X20

Funkcje zaciskow

Nazwa | Kierunek | Funkcja
1 A Wejscie PROFIBUS-DP Przewéd do przesytu danych A (wchodzacy)
2 B Wejscie PROFIBUS-DP Przewdd do przesytu danych B (wchodzacy)
3 DGND | - Potencjat odniesienia danych dla PROFIBUS-DP (tylko do celéw kontrolnych)
4 A Wyjscie PROFIBUS-DP Przewéd do przesytu danych A (wychodzacy)
5 B Wyjscie PROFIBUS-DP Przewdd do przesytu danych B (wychodzacy)
6 DGND | - Potencjat odniesienia danych dla PROFIBUS-DP (tylko do celéw kontrolnych)
7 - - zarezerwowana
8 VP Wyjscie Wyjscie +5 V (maks. 10 mA) (tylko do celéw kontrolnych)
9 DGND | - Potencjat odniesienia dla VP (zacisk 5) (tylko do celéw kontrolnych)
10 | - - zarezerwowana
1M |24V Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elektroniki modutu i czujnikéw
12 | 24V Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V (zmostkowane za pomoca zacisku X20/11)
13 | GND - Potencjat odniesienia 0V24
14 | GND - Potencjat odniesienia 0V24
15 | V2124 Wejscie Napiecie zasilajace 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe)
16 | V2124 Wyijscie Napiecie zasilajace 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe) zmostkowane z zaciskiem X20/15
17 | GND - Potencjat odniesienia 0V24
18 | GND - Potencjat odniesienia 0V24
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Przytacze PROFIBUS

Podtgczanie wejs¢ / wyjs¢ (1/0) dla ztgczy Feldbus MF..

9.4 Podfaczanie wejsé / wyjsc (I/0O) dla ztaqczy Feldbus MF..

Podftaczenie
poprzez zaciski
MFZ26W.. w polaczeniu z MFP21
" MFP22
o I a I o I o 3§ o a <« o & o
(=4 - =z N Z © Z z Z ~ Z
5 56 S5 56 33883388 233823 3% Y8 5
X20 19|20|21’22|23|24|25|26|27|28|29|30|31|32|33|34|35|36
1
\\\g ///

(1]

60435AXX

[1]1 Mostki sg fabrycznie okablowane. Sg one konieczne do pracy i nie wolno ich usuwac.

1

= ptaszczyzna potencjatu 1

Nr Nazwa Kierunek | Funkcja
X20 19 DIO Wejscie Sygnat zatgczeniowy z czujnika 1 - zarezerwowany dla MOVI-SWITCH®

20 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 1

21 V024 Wyjscie Napiecie zasilajagce 24 V dla czujnika 1

22 DI1 Wejscie Sygnat zataczeniowy z czujnika 2

23 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 2

24 V024 Wyjscie Napiegcie zasilajace 24 V dla czujnika 2

25 DI2 Wejscie Sygnat zatgczeniowy z czujnika 3

26 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 3

27 V024 Wyjscie Napiecie zasilajace 24 V dla czujnika 3

28 DI3 Wejscie Sygnat zatgczeniowy z czujnika 4

29 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 4

30 V024 Wyijscie Napiecie zasilajgce 24 V dla czujnika 4

31 DOO0 Wyjscie Sygnat zataczeniowy z elementu czynnego 1 - zarezerwowany dla
MOVI-SWITCH®

32 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elementu czynnego 1

33 DO1 Wyjscie Sygnat zataczeniowy z elementu czynnego 2
(dostepny przy podtaczeniu MOVI-SWITCH®-2S/CBO)

34 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elementu czynnego 2

35 V2124 Wejscie Napiecie zasilajagce 24 V elementdéw czynnych
zmostkowane z zaciskiem 15 lub 16

36 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla elementéw czynnych
zmostkowane z zaciskiem 17 lub 18
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9 Przytacze PROFIBUS
Podtaczenie magistrali przy pomocy opcjonalnej techniki przytgczeniowej

9.5 Podfaczenie magistrali przy pomocy opcjonalnej techniki przytaczeniowej

Kotnierz Kotnierz przytagczeniowy AF2 moze zostaé potgczony jako alternatywa dla wersiji
przytaczeniowy standardowej AFO z rozdzielaczem polowym dla PROFIBUS MFZ26W... AF2 posiada
AF2 system wtykowy M12 do podtgczenia PROFIBUS. W urzadzeniu zamontowane sg

wtyczka X11 dla wchodzacej i gniazdo X12 dla wychodzacej magistrali PROFIBUS.
taczniki M12 wykonane sg w wersji "kodowania Reverse-Key" (czesto zwane réwniez
jako kodowanie B lub W).

(3]
(4] o\

3

Wi @ X148

(71
B078BAXX

[1] Przednia pokrywa blaszana

[2] Wtyczka M12, wchodzaca magistrala PROFIBUS (X11)
[3] Ostona

[4] Gniazdo M12, wychodzaca magistrala PROFIBUS (X12)
[5] Ostona

[6] Zaslepka gwintowana M20

[7]1 Zaslepka gwintowana M25

Kotnierz przytgczeniowy AF2 odpowiada zaleceniom wytycznej PROFIBUS nr 2.141
"Technika przytaczeniowa dla Profibus".

W odréznieniu od wersji standardowej w przypadku wykorzystania AF2 nie wolno
stosowac podtgczanego do modutu MFP.. zakonhczenia magistrali. Zamiast tego nalezy
zastosowaé wtykowe zakonczenie magistrali (M12) w miejscu prowadzacego dalej
przytgcza magistrali X12 na ostatnim urzgdzeniu abonenckim!
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Przytacze PROFIBUS

Podtaczenie magistrali przy pomocy opcjonalnej techniki przytgczeniowe;j

Okablowanie
i obsadzenie
koncowek AF2

GN

RD BN BU

\ [\
Lj!_\‘\’_\ D}DLHDDDDDDDDDD
B AR
!;erj WTTE\@WW!_\W!_\W!_\W!_\
ASrRAArAAAAAAASa S

&)
B60686AXX
Wtyczka M12 X11
Pin 1 nie dostepne
Pin 2 Przewéd A magistrali PROFIBUS (wchodzacej)
@ Pin 3 nie dostepne
Pin 4 Przewdd B magistrali PROFIBUS (wchodzacej)
Pin 5 nie dostepne
Gwint Ekran lub uziemienie ochronne
Gniazdo M12 X12
Pin 1 Napiecie zasilajgce VP 5V dla opornika obcigzenia
Pin 2 Przewéd A magistrali PROFIBUS (wychodzacej)
e> Pin 3 Potencjat odniesienia DGND do VP (koncéwka 1)
Pin 4 Przewéd B magistrali PROFIBUS (wychodzacej)
Pin 5 nie dostepne
Gwint Ekran lub uziemienie ochronne
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Podtaczenie z InterBus
Podtaczenie InterBus z przewodem miedzianym

10 Podtaczenie z InterBus
10.1 Podftgczenie InterBus z przewodem miedzianym

Warianty
pofaczenia
InterBus

Potgczenie
magistrali zdalnej

Ztagcza Feldbus MFI moga by¢ eksploatowane zar6wno z magistralg zdalng, jak
i z instalacyjng magistrala zdalng. Znaczgca réznica tego wariantu widoczna jest
w strukturze kabla magistrali. Standardowe kable magistrali zdalnej sktadajg sie z 3 par,
dwuzytowych skreconych przewodoéw przeznaczonych do przesylu danych.
W instalacyjnej magistrali zdalnej mozna obok zyt przewodu do przesylu danych
wyprowadzi¢ dodatkowo zasilanie dla MFI oraz aktywnych czujnikow.

Typowe potagczenie magistrali zdalnej dla urzadzen IP20 odbywa sie za pomocg
9-pinowego wtyku Sub-D. Ponizsze schematy okablowania pokazujg, jak MFI
podigczane sg za pomocg 9-pinowego wtyku Sub-D do urzadzen wychodzacych
i wchodzacych.

INTERBUS
Master

[1] MFI/MQI

06130AXX
[1] maks. 400 m (maks. 1,200 ft.)

[2] maks. 12.8 km (maks. 8 mil)
[3] naped
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Podtaczenie z InterBus 1 0
Podtgczenie InterBus z przewodem miedzianym

Typ przewodu
D9-MFI (9-pinowy
Sub-D na MFI)

Typ przewodu
MFI-D9 (MFI na
9-pinowy Sub-D)

Wchodzaca magistrala zdalna przejmowana jest z wczes$niejszym modutem InterBus za
pomocg 9-pinowego wtyku Sub-D.

Ponizszy modut InterBus podtgczany jest do 9-pinowego gniazda Sub-D.

MFZ11 (InterBus) [4] :I

X20 | 19] 20| 21| 22| 23| 24| 25| 26| 27| 28| 29| 30| 31| 32| 33| 34| 35| 36

1\2\3\4\5(\)6\7|8\9\10 11\12\13\141\15\16\17\18

5 Y& 0@ s Yo e L 24Vpe
I e

[1] [21® ®[2] [3]
DO| 1 1
/DO| 6 “ 5

DI 2 ; >

/Dl 7 | — =
coM 2 i —=3|COoM

al :
o | B 7]
7
05973AXX
0 ‘ = ptaszczyzna potencjatu 0 1 = pfaszczyzna potencjatu 1

[1] wchodzacy przewo6d magistrali zdalnej

[2] Przytozy¢ ekran dla przychodzacego i wychodzgcego przewodu magistrali zdalnej z dtawikiem
kablowym w wersji EMV do obudowy MFZ

[3] wychodzacy przewod magistrali zdalnej

[4] Obsadzenie zaciskéw 19-36 od str. 65

[5] 9-pinowy wtyk Sub-D

[6] 9-pinowe gniazdo Sub-D

[7] odcigzenie ciggte
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1 0 Podtaczenie z InterBus
Podtaczenie InterBus z przewodem miedzianym

Potgczenie Dla instalacyjnej magistrali zdalnej stosowany jest 8-zytowy przewo6d. Obok zyi
instalacyjnej przewodu do przesytu danych, wyprowadzane jest dodatkowo zasilanie 24 V¢ dla
magistrali zdalnej elektroniki magistrali MFI oraz dla aktywnych czujnikéw.

5] »

(1] <

IBS IP CBK
MFI/MQI

MFI/MQI

MFI/MQl

O 000000 O

'S

Q= W [ ’Bl@

IS m—
E;l@

(2] (3]

05975AXX

[1] wchodzaca magistrala zdalna

[2] wychodzaca magistrala zdalna

[3] napiecie zasilajace 24 V

[4] zacisk instalacyjnej magistrali zdalnej

[5] instalacyjna magistrala zdalna maks. 50 m

[6] naped

Maksymalna liczba modutéw podtgczanych do zacisku instalacyjnej magistrali zdalnej
zalezy od poboru pradu poszczeg6inego modutu.
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Podtaczenie z InterBus
Podtgczenie InterBus z przewodem miedzianym

Typ przewodu Aby otworzy¢ segment instalacyjnej magistrali zdalnej, konieczny jest specjalny zacisk
CCO-I - MFI (wtyk  instalacyjnej magistrali zdalnej InterBus. Do tego zacisku magistrali (np. typ IBS IP
okragty IP-65 — CBK 1/24F) mozna poprzez okragte ztacze wtykowe IP-65 (typ CCO-l) podtgczac
zaciski MFI) instalacyjng magistrale zdalna.

X20 |19|20|21|22|23|24|25|26|27|28|29|30|31|32|33|34|35|36

MFZ11 (InterBus) [4] j

0 1
1]2[3[a]s5]6]7]8]9]10[11[12]13[14]15]16[17[18] L]

w x| > Z
> ol O m

GN

05974AXX

0 = ptaszczyzna potencjatu 0
1 = ptaszczyzna potencjatu 1
[1] wtyk okragty IP-65

[2] wchodzacy przewdd instalacyjnej magistrali zdalnej
[3] Podtaczy¢ ekran przewodu instalacyjnej magistrali zdalnej z dtawikiem kablowym w wersji EMV do

obudowy MFZ.
[4] [ Obsadzenie zaciskow 19-36 od str. 65
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1 0 Podtaczenie z InterBus
Podtaczenie InterBus z przewodem miedzianym

Podfaczenie MFZ11 (w kombinacji z MFI21, MFI22, MFI23)

MFZ11 (INTERBUS) X20 (1
= Omm— 19| 20| 21| 22| 23| 24| 25| 26| 27| 28| 29| 30| 31| 32| 33| 34| 35 36:|
[% + @ooo
MFZ11 gece 5 i

MFI..

1]2]3]a]s5]6]7]8]9]10[11]12]13]14]15]16]17] 18|=

> >0 2 d o4 9
< < 2 P4 [ [
N N O O =

res.

o | RERERE
vyY Vvy
gR85z8888 z[7
= o = O | 24V
06716AXX
|I = plaszczyzna potencjatu 0 II’ = pfaszczyzna potencjatu 1
[11 Obsadzenie zaciskéw 19-36 od str. 65
[2] Zadba¢ o wyréwnanie potencjatu pomiedzy urzgdzeniami abonenckimi magistrali
Funkcje zaciskow
Nr Nazwa Kierunek Funkcja
X20 1 /DO Wejscie wchodzaca magistrala zdalna, negatywny kierunek przesytu danych (zielone)
2 DO Wejscie wchodzgca magistrala zdalna, kierunek przesytu danych (zétte)
3 /DI Wejscie wchodzaca magistrala zdalna, negatywny kierunek odbioru danych (zielone)
4 DI Wejscie wchodzaca magistrala zdalna, kierunek odbioru danych (szare)
5 COM - Potencjat odniesienia (brazowy)
6 /DO Wyijscie wychodzgca magistrala zdalna, negatywny kierunek przesytu danych (zielone)
7 DO Wyjscie wychodzaca magistrala zdalna, kierunek przesytu danych (z6tte)
8 /DI Wyjscie wychodzaca magistrala zdalna, negatywny kierunek odbioru danych (zielone)
9 DI Wyijscie wychodzaca magistrala zdalna, kierunek odbioru danych (szare)
10 COM - Potencjat odniesienia (bragzowy)
1" 24V Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elektroniki modutu i czujnikow
12 24V Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V (zmostkowane za pomoca zacisku X20/11)
13 GND - Potencjat odniesienia 0V24
14 | GND - Potencjat odniesienia 0V24
15 - - zarezerwowana
16 | - - zarezerwowana
17 - - zarezerwowana
18 - - zarezerwowana
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Podtaczenie z InterBus 1 0
Podtgczenie InterBus z przewodem miedzianym

Podfaczenie rozdzielacza polowego MFZ13W z MFI.. (pofaczenie instalacyjnej magistrali zdalnej)

Typ przewodu Wtyk okragty IP-65 - zacisk MFI

CCO-I —~ MFI Aby otworzy¢ segment instalacyjnej magistrali zdalnej, konieczny jest specjalny zacisk

instalacyjnej magistrali zdalnej InterBus. Do tego zacisku magistrali (np. typ IBS IP
CBK 1/24F) mozna poprzez okragte ztagcze wtykowe IP-65 (typ CCO-l) podtgczac
instalacyjng magistrale zdalna.

Modut przytgczeniowy MFZ13W z modutem Feldbus MFI21, MFI22

L3 L3
L2 L2
L1 L1
o | ——m i — e — e — PE
S |
- xit|ef7]els[afa]2]1]<amm?awcio)
iV ¥ 333933y
e— | . ____ T ________
— < 2.5 mm? (AWG12) <4 mm?(AWG10)
W |%N\E2e T T T Txeol T T T [ T T [ [ 1
MFZ13W  [©Qce i 0 1
> il1][2[3[4a]5]6[7[8]9]10[1[2][3]4]5[6[7]8
Q! 5 A5 51 B o o | S ol g
LLI:! 8 8 g o % 8 8 a| e % <>r <>r Z z| Y o Z[ Z
>t ol = O V| N o] 0] §] g o 0
24V2 . 24V2
i
GND2 ¥ GND2
V- Z W X
}:@ SIE 5 & 2 2
P
i i
it it e el e S R SR A EE s e Bl i Rl A R -
T T
1o ! ! [1]
i i
[2] ! ;
1
DO|1—5 ; i
1
/DO| 2 "_"_//:V i (3]
DI 3| i BL > K1.3/X21
o e : P >KI.1/X21
com|s ; N > K1.2/X20
I i GY > K1.1/X20
RBST|9—) , ! i PK > Kl.4/x20
PE|6 |- +t-m= : o > KI.3/X20
+24V| 7 [ : > KI.5/X20
Vi ! YE/GN 2 KIS
OV8 —t e g _>pE
&)
06734AXX

0 = ptaszczyzna potencjatu 0 1 = ptaszczyzna potencjatu 1

[1] Metalowy dtawik kablowy EMV

[2] wchodzacy przewdd instalacyjnej magistrali zdalnej
[3] wychodzacy przewod instalacyjnej magistrali zdalnej
[4] wtyk okragly IP65

Uwaga: Modut przytaczeniowy MFZ.3W posiada tylko jeden potencjat odniesienia 0V24 (GND). Dzigki temu potencjaty
odniesienia zostang przy dwéch oddzielnych obwodach napigcia 24 Vpc potaczone ze soba poprzez urzadzenie.
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Podtaczenie z InterBus
Podtaczenie InterBus z przewodem miedzianym

Funkcje zaciskow

Nr Nazwa | Kierunek | Funkcja
X20 1 /DO Wejscie Wchodzgca magistrala zdalna, negatywny kierunek przesytu danych (zielone)
2 DO Wejscie Wchodzgca magistrala zdalna, kierunek przesytu danych (zotte)
3 /DI Wejscie Wchodzaca magistrala zdalna, negatywny kierunek odbioru danych (zielone)
4 DI Wejscie Wchodzgca magistrala zdalna, kierunek odbioru danych (szare)
5 COM - Potencjat odniesienia (bragzowy)
6 /DO Wyjscie Wychodzaca magistrala zdalna, negatywny kierunek przesytu danych (zielone)
7 DO Wyjscie Wychodzgca magistrala zdalna, kierunek przesytu danych (z6ite)
8 /DI Wyjscie Wychodzgca magistrala zdalna, negatywny kierunek odbioru danych (zielone)
9 DI Wyjscie Wychodzaca magistrala zdalna, kierunek odbioru danych (szare)
10 . COM - Potencjat odniesienia (bragzowy)
X21 1 24V Wejscie Napiecie zasilajagce 24 V dla elektroniki modutu, czujnikéw i MOVI-SWITCH®
2 24V Wyjscie Napiecie zasilajace 24 V (zmostkowane z zaciskiem X21/1)
3 . GND - Potencjat odniesienia 0V24
4 GND - Potencjat odniesienia 0V24
5 V2124 | Wejscie Napiecie zasilajace 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe, sterowanie MOVI-SWITCH®)
6 . V2124 | Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe) zmostkowane z zaciskiem X21/5
7 GND - Potencjat odniesienia 0V24
8 GND - Potencjat odniesienia 0V24
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Podtaczenie z InterBus 1 0
Podtgczenie InterBus ze $wiattowodem

10.2 Podftaczenie InterBus ze swiattowodem

Podfaczenie dla » Instalacja InterBus oraz zasilania 24 Vpc odbywa sie poprzez ztgcze wtykowe
komunikacji i Rugged-Line.
zasilania 24 Vpc

51442AXX

[1] LWL (magistrala zdalna InterBus)
[2] napiecie zasilajace US1/US2

*  Wityki przylaczeniowe nie sg zawarte w dostawie SEW (producentem jest firma

Phoenix-Contact).
I.. + Koniecznie przestrzegaj wytycznych dot. projektowania i instalacji dla techniki
—~—\ przylaczeniowej Rugged-Line firmy Phoenix-Contact.
Montaz wtyczki Wityczki przytgczeniowe mogg by¢ w zaleznosci od potrzeby podigczane do modutu
przytaczeniowej magistrali na cztery rozne sposoby (patrz ponizsza ilustracja).
magistrali
Remote OUT

(X12)

Q
Remote IN
(X11)

Remote OUT

Remote OUT

(X12)
Remote IN

(X11)

(X11)
51332AXX
+  Wtyk przytaczeniowy nalezy montowac tylko po odiaczeniu napiecia.

* Nie uzywaj kabtagka wtyku przytaczeniowego do wyciggania wtyku w celu
zmiany potozenia.

+ Uwaga: Nieuzywane wtyczki przylagczeniowe muszg zostaé zaopatrzone w
zatyczki zamykajace, aby zagwarantowac klase ochrony!
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Montaz

Demontaz

Napiecie
zasilajgce

Obsadzenie
stykow

48

Podtaczenie z InterBus
Podtaczenie InterBus ze Swiattowodem

» Odtacz napiecie.
+  Otworz kabtak (1.) i wprowadz wtyczke dostatecznie gteboko do elektroniki modutu (2.)
» Zamknij kabfak (3.)

50325AXX

+ Odtacz napiecie.
+ Otworz kabtak i wyciagnij wtyczke w kierunku kabla wychodzacego z modutu.

+ Dostepne dwie wersje zasilania napieciowego stosowane sg w podany ponizej
sposo6b
— US1: Zasilanie 24 V¢ dla elektroniki modutu, czujnikow i MOVI-SWITCH®
— US2: Zasilanie elementéw czynnych (pob6r pradu, patrz Dane techniczne)

50327AXX
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Podtaczenie z InterBus 1 0
Podtgczenie InterBus ze $wiattowodem

Okablowanie Przy okablowaniu nalezy przy zigczach wtykowych zachowac¢ odpowiedni odstep,
ktory zalezy od kata ugiecia stosowanego typu przewodu (przestrzegaé wytycznych

dot. projektowania i instalacji dla techniki przytaczeniowej Rugged-Line firmy
Phoenix-Contact).

2
\P
Oou

41

‘kmin l [ S B’D
'/Rmin
50329AXX
Dtugosci Dlugosci przewodu < 1 m dopuszczalne s3a tylko przy zastosowaniu prefabryko-

przewodu < 1m wanego mostka kablowego firmy Phoenix Contact IBS RL CONNECTION-LK

(przestrzega¢ wytycznych dot. projektowania i instalacji dla techniki przytgczeniowej
Rugged-Line firmy Phoenix-Contact).
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Przyktad
topologii
struktury
InterBus
Zz Rugged-Line

50

Podtaczenie z InterBus
Podtaczenie InterBus ze Swiattowodem

INTERBUS-
Podzespot przytgczeniowy

© Zacisk magistrali Rugged-Line

i

I
i

Zaslepka

ych)
-
o
o
Q.
3
(0]
Py
3
Q
Q
[72]
=
o
N
Q.
o
3
£

1! MFI. 3

H ™ ow _am |
o o —
g (e w—
Hes om o=

[m]

Magistrala zdalna
- .

Segment magistrali (maks. 400 h m z miedzi
maks. 35m/50 h m z widkien polimerow

Magistrala zdalna
- a1

Magistrala zdalna (maks. 12,8 km z miedzi i z wiékien polimerowych)

Magistrala zdalna

Za$lepka

06760APL

Przy korzystaniu ze $wiattowodéw (LWL) mozliwe jest zmostkowanie o maks. dtugosci
50 m pomiedzy dwoma urzadzeniami abonenckimi magistrali zdalnej, dzieki zastosowaniu
na stale wyprowadzonych wtékien polimerowych. Przy zastosowaniu elastycznych widkien
polimerowych mozliwe jest uzyskanie dtugosci do 35 m.
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Podtaczenie z InterBus
Podtgczenie InterBus ze $wiattowodem

Podfaczenie MFZ11 (w kombinacji z MFI23)

9 go00
996 MFZ11 (INTERBUS) X20 (1] L!!'
]+ B2
Sl 19| 20| 21| 22| 23| 24|25|26|27|28|29|/30|31|32(33|34|35|36
MFZ11
MFI23
0 1 T
1[2[3[4[5]6][7[8]9]10]11[12[13]14][15]16]17][18|=
T ]
gg g 2 oo ¢ o090 292 ¢ o 2 22

06717AXX
0 = ptaszczyzna potencjatu 0 1 = ptaszczyzna potencjatu 1
[1] Obsadzenie zaciskéw 19-36 od str. 65
[2] Zadbac¢ o wyréwnanie potencjatu pomiedzy urzadzeniami abonenckimi magistrali
Podftaczenie rozdzielacza polowego MFZ13W z MFI23
L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE - = —rmmimemme o memememimimmm o PE
: I
xt|8[7]6]s5]4a[3]2]1]<amm?awcio)
L — — N N [32] ™ Ll
I: o o 4 4O 4O 4 4 g
— < 2.5 mm2(AWG12) <4 mm? (AWG10)
1]2[3]4a[5]6]7[8]9]w0|1]2][3][3]4]5]6]7
R )
g ¢ g ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ ¢ 9 o o ¢ o O
06735AXX

0 = ptaszczyzna potencjatu 0 |I| = ptaszczyzna potencjatu 1
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1 1 Podtaczenie z DeviceNet
Mozliwosci podtgczenia DeviceNet

11  Podtaczenie z DeviceNet
11.1 Mozliwosci podigczenia DeviceNet

Ztacza Feldbus MFD mogg by¢ podtgczane poprzez Multi-Port lub wtyk T. Usuniecie
potaczenia do MFD, nie wptynie na pozostate urzadzenia abonenckie, a magistrala
bedzie dalej aktywna.

[
MFD/MQD MFD/MQD MFD/MQD
(1 ® (=<$ — =W

K]

MFD/MQD MFD/MQD MFD/MQD

(1]
05971AXX

[1]1 Opornik obcigzeniowy magistrali 120 Q
[2] Wtyczka T
[3] Multiport

Przestrzegac przepisow dot. okablowania zgodnie ze specyfikacja DeviceNet 2.0!
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Podtaczenie z DeviceNet
Podtaczenie MFZ31 (w kombinacji z DeviceNet)

11.2 Podtaczenie MFZ31 (w kombinacji z DeviceNet)

'7 MFZ31 (DeviceNet) X20 11 L0
E 1 + S 19| 20| 21| 22| 23| 24|25|26|27|28|29|30|31|32|33|34|35 36]
J @ooo
MFZ31 ceoo
0 1 T
MFD.. 1[2[3][4[5]6][7[8]9][10]11][12]13][14]15]16]17]18|=
S>>0 0 ¢ o6 6 6
J 57 2 8¢ 88
(2]
X11 + -
1 | DRAIN 24V
2 | V+
X11
3 | V-
4 | CAN_H
5 | CAN L
0 = pfaszczyzna potencjatu 0 1 = ptaszczyzna potencjatu 1

[11 Obsadzenie zaciskéw 19-36 od str. 65
[2] Zadba¢ o wyréwnanie potencjatu pomiedzy urzadzeniami abonenckimi magistrali

06718AXX

Funkcje zaciskow

Nr Nazwa Kierunek Funkcja
X20 1 | V- Wejscie Potencjat odniesienia DeviceNet 0V24
2 | CAN_L Wejscie / wyjscie Przewdd do przesytu danych CAN_L
3 | DRAIN Wejscie Wyréwnanie potencjatu
4 | CAN_H Wejscie / wyjscie Przewdd do przesytu danych CAN_H
5 | V+ Wejscie Napiecie zasilajgce DeviceNet 24 V
6 | - - zarezerwowana
7 | - - zarezerwowana
8 |- - zarezerwowana
9 |- - zarezerwowana
10 | - - zarezerwowana
1M1 24V Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elektroniki modutu i czujnikéw
12 | 24V Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V (zmostkowane za pomoca zacisku X20/11)
13  GND - Potencjat odniesienia 0V24
14  GND - Potencjat odniesienia 0V24
15 | - - zarezerwowana
16 | - - zarezerwowana
17 | - - zarezerwowana
18 | - - zarezerwowana
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1 1 Podtaczenie z DeviceNet
Podtgczenie rozdzielacza polowego MFZ33W z MFD..

11.3 Podfaczenie rozdzielacza polowego MFZ33W z MFD..

Modut przytaczeniowy MFZ33W z modutem Feldbus MFD21, MFD22 i dwoma oddzielnymi obwodami
napiecia 24 Vp¢

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-—=-— - — - - r—-——-—-— - PE
|
xilsl7]6]s5]al3]2]1]<amm?awcio)
g Ww « <+ o o o o W
: MFD21 a 44 44 4 S
<2.5 mm? (AWG12) <4 mm?2 (AWG10)
n n
MFD22 I I [ [xo] | [ | [ [ I xa [ | |
MFZ33W 0 1
1]2]3]4a]s5]6]7[8]9]10l1][2]3[4a][5]6] 7]8
> > ol o X X al a
3 %65 8 556
> >
2 X 24V,
24V1 24V1
GND1 GND1
24V2 24V2
GND2 GND2
X11
@ 3 1 | DRAIN
5@ X11 2 v+
1 2 3 | V-
4 | CAN_H
5 | CAN_L
06736AXX
0 = ptaszczyzna potencjatu 0 1 = ptaszczyzna potencjatu 1
Uwaga: Modut przytaczeniowy MFZ.3W posiada tylko jeden potencjat odniesienia 0V24 (GND). Dzieki temu potencjaty
odniesienia zostang przy dwoéch oddzielnych obwodach napigcia 24 Vpc potaczone ze soba poprzez urzadzenie.
Funkcje zaciskow
Nr Nazwa Kierunek Funkcja
X20 1 V- Wejscie Potencjat odniesienia DeviceNet 0V24
2 CAN_L Wejscie / wyjscie | Przewdd do przesytu danych CAN_L
3 DRAIN | Wejscie Wyréwnanie potencjatu
4 CAN_H Wejscie / wyjscie | Przewod do przesytu danych CAN_H
5 V+ Wejscie Napiecie zasilajgce DeviceNet 24 V
6-10 - - zarezerwowana
X21 1 24V Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elektroniki modutu, czujnikow i MOVI-SWITCH®
2 24V Wyjscie Napiecie zasilajagce 24 V (zmostkowane z zaciskiem X21/1)
3 GND |- Potencjat odniesienia 0V24
4 GND |- Potencjat odniesienia 0V24
5 V2124 | Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementdéw czynnych (wyjscia cyfrowe, sterowanie MOVI-SWITCH®)
6 V2124 | Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe) zmostkowane z zaciskiem X21/5
7 GND |- Potencjat odniesienia 0V24
8 GND |- Potencjat odniesienia 0V24
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Podtaczenie z DeviceNet
Podtaczenie rozdzielacza polowego MFZ33W z MFD..

Modut przytagczeniowy MFZ33W z modutem Feldbus MFD21, MFD22 i jednym wspé6inym obwodem

napiecia 24 Vp¢

[ON—

=2 ooo
MFZ33W o0 MFD22

1x 24V,

0 = ptaszczyzna potencjatu 0

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — = — = — - — |m— - —-—-—- PE
|
xi{8l7]e6[5]a[3]2]1]<amm?@awacio)
B w < "4 N N m m o w
[ |mFo22 i
< 2.5 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
T [ xeof [ [ ] L [ x| [
0 1
1]2]3]4]5]6[7]8]9J1o[1]2][3]4][5]6]7]8
S HEEEEEE
S IR R T ] NICI O
24V 24V
GND GND
X11
0 | 3 1 | DRAIN
5@ X11 2 | V+
1 2 3 V-
4 |CAN_H
5 [CAN_L
06737AXX

1 = plaszczyzna potencjatu 1

Funkcje zaciskow
Nr Nazwa Kierunek Funkcja
X20 1 V- Wejscie Potencjat odniesienia DeviceNet 0V24
2 CAN_L  Wejscie / wyjscie Przewod do przesytu danych CAN_L
3 DRAIN | Wejscie Wyréwnanie potencjatu
4 CAN_H |Wejscie / wyjscie Przewod do przesytu danych CAN_H
5 V+ Wejscie Napiecie zasilajgce DeviceNet 24 V
6-10 - - zarezerwowana
X21 1 24V Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elektroniki modutu, czujnikéw i MOVI-SWITCH®
2 24V Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V (zmostkowane z zaciskiem X21/1)
3 GND - Potencjat odniesienia 0V24
4 GND - Potencjat odniesienia 0V24
5 V2124 Wejscie Napigcie zasilajace 24 V dla elementdéw czynnych (wyjscia cyfrowe, sterowanie MOVI-SWITCH®)
6 V2124 Wyjscie Napiecie zasilajace 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe) zmostkowane
z zaciskiem X21/5
GND - Potencjat odniesienia 0V24
8 GND - Potencjat odniesienia 0V24
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12 Podtaczenie z CANopen
Mozliwosci podtgczenia CANopen

12 Podtaczenie z CANopen
12.1 Mozliwosci podigczenia CANopen

Ztacza Feldbus MFO podtaczane sg poprzez wtyk T. Usunigcie potgczenia do ztacza
Feldbus, nie wptynie na pozostate urzadzenia abonenckie, a magistrala bedzie dale;j
aktywna.

[ ]

MFO MFO MFO

(1]

06124AXX

[1]1 Opornik obcigzeniowy magistrali 120 Q
[2] wtyczka T

Przestrzega¢ przepisow dot. okablowania zgodnie ze specyfikacja CANopen
DR(P) 303!
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Podtaczenie MFZ31 (w kombinacji z CANopen)

Podtaczenie z CANopen

12

12.2 Podtaczenie MFZ31 (w kombinacji z CANopen)

0 = ptaszczyzna potencjatu 0

Of O] .‘%;

LT

[ | 000

MFZ31 oleoo
MFO...

MFZ31 (CANopen)

19| 20| 21

22|23|24|25|26|27|28|29|30|31|32|33|34|35|36

X20 1 :I

(2

1|2|3|4|5\gj7|8|9|1o|11|12|13|14\115|16|17|18=
~ —

>0 O
3 33 2 € ¢ 8¢

X11

X11 + -
1| CAN_SHLD 24V
2 | CAN_V+
3
4
5

CAN_GND
CAN_H
CAN_L

11 Obsadzenie zaciskéw 19-36 od str. 65
[2] Zadbac¢ o wyréwnanie potencjatu pomiedzy urzadzeniami abonenckimi magistrali

06719AXX

1 = ptaszczyzna potencjatu 1

Funkcje zaciskow

Nr Nazwa Kierunek Funkcja
X20 1 CAN_GND Wejscie Potencjat odniesienia CANopen 0V24
2 CAN_L Wejscie / wyjscie Przewéd do przesytu danych CAN_L
3 CAN_SHLD Wejscie Wyréwnanie potencjatu
4 CAN_H Wejscie / wyjscie Przewdd do przesytu danych CAN_H
5 CAN_V+ Wejscie Napiecie zasilajagce CANopen 24 V
6 - - zarezerwowana
7 - - zarezerwowana
8 - - zarezerwowana
9 - - zarezerwowana
10 - - zarezerwowana
1" 24V Wejscie Napiecie zasilajace 24 V dla elektroniki modutu i czujnikow
12 24V Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V (zmostkowane za pomocg zacisku X20/11)
13 GND - Potencjat odniesienia 0V24
14 GND - Potencjat odniesienia 0V24
15 - - zarezerwowana
16 - - zarezerwowana
17 - - zarezerwowana
18 - - zarezerwowana
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12 Podtaczenie z CANopen
Podtaczenie rozdzielacza polowego MFZ33W z MFO..

12.3 Podtgczenie rozdzielacza polowego MFZ33W z MFO..

Moduft przytaczeniowy MFZ33W z modutem Feldbus MFO21, MFO22 i dwoma oddzielnymi obwodami
napiecia 24 Vp¢

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-"—7VF7"—~>——-—- = 1 111! !y - -—"—"—"""—""—=-"—- PE
|
xi|s[7]6]s]al3]2]1]<amm? awGi0)
B W o A4 N oo m o w
T
- < 2.5 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
H gllooco
w—W ]9 yroz T T [ xeol [ T T T T T [xet] [ ]
MFZ33W Qoo 0 1
1[2]3[4][5]6]7[8[9]10]1]2[3[4]5]6]7]8
> >
2 X 24V,
24V1 24v
GND1 GNI
24V2 24v
GND2 GNI
X11
o | o3 1| CAN_SHLD
50 X11 |2 |CAN_V+
1 P 3 |CAN_GND
4| CAN_H
5[ CAN_L

06738AXX

0 = ptaszczyzna potencjatu 0 1 = ptaszczyzna potencjatu 1

Uwaga: Modut przytaczeniowy MFZ.3W posiada tylko jeden potencjat odniesienia 0V24 (GND). Dzieki temu potencjaty
odniesienia zostang przy dwéch oddzielnych obwodach napigcia 24 Vpc potaczone ze sobg poprzez urzadzenie.

Funkcje zaciskow
Nr Nazwa Kierunek Funkcja
X20 1 CAN_GND |Wejscie Potencjat odniesienia CANopen 0V24
2 CAN_L Wejscie / wyjscie | Przewdd do przesytu danych CAN_L
3 CAN_SHLD | Wejscie Wyréwnanie potencjatu
4 CAN_H Wejscie / wyjscie  Przewod do przesytu danych CAN_H
5 CAN_V+ Wejscie Napiecie zasilajagce CANopen 24 V
6-10 - - zarezerwowana
X21 1 24V Wejscie Napiecie zasilajace 24 V dla elektroniki modutu, czujnikéw i MOVI-SWITCH®
2 24V Wyjscie Napiecie zasilajace 24 V (zmostkowane z zaciskiem X21/1)
3 GND - Potencjat odniesienia 0V24
4 GND - Potencjat odniesienia 0V24
5 V2124 Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe, sterowanie MOVI-SWITCH®)
6 V2124 Wyjscie Napiecie zasilajace 24 V dla elementéw czynnych (wyj$cia cyfrowe) zmostkowane z
zaciskiem X21/5
7 GND - Potencjat odniesienia 0V24
8 GND - Potencjat odniesienia 0V24
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Podtaczenie z CANopen

12

Podtaczenie rozdzielacza polowego MFZ33W z MFO..

Modut przytagczeniowy MFZ33W z modutem Feldbus MFO21, MFO22 i jednym wspdélnym obwodem
napiecia 24 Vp¢

n

n -
MFZ33W

1x 24V,

0 = plaszczyzna potencjatu 0

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE _________ _| re———e-——e--—s-———-——= PE
| 1
xi{8]7]6[5[a][3]2]1]<amm?@awacio)
W o4 4 o0 o m» o W
MFO21 o 4 44 44 4 44 4a o
< 2.5 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
MF022 L T xeof [ [ | [ [ xet [ [ |
0 1
1[2]3[4[5[6]7[8]9]10[1] 2][3][4][5/6]7]8
> > al ol ¥ ¥ o o
< «| Z| 2 g % zZl =2
8 ol o)l 9 g o ©
24V 24v
GND GND
X11
1| CAN_SHLD
2 | CAN_V+
3 | CAN_GND
4| CAN_H
5| CAN_L
06739AXX

1 = ptaszczyzna potencjatu 1

Funkcje zaciskow
Nr Nazwa Kierunek Funkcja
X20 1 CAN_GND  Wejscie Potencjat odniesienia CANopen 0V24
2 CAN_L Wejscie / wyjscie | Przewdd do przesytu danych CAN_L
3 CAN_SHLD |Wejscie Wyréwnanie potencjatu
4 CAN_H Wejscie / wyjscie  Przewdd do przesytu danych CAN_H
5 CAN_V+ Wejscie Napiecie zasilajagce CANopen 24 V
6-10 - - zarezerwowana
X21 1 24V Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elektroniki modutu, czujnikéw i MOVI-SWITCH®
2 24V Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V (zmostkowane z zaciskiem X21/1)
3 GND - Potencjat odniesienia 0V24
4 GND - Potencjat odniesienia 0V24
5 V2I24 Wejscie Napiecie zasilajace 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe, sterowanie MOVI-SWITCH®)
6 V2124 Wyijscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe) zmostkowane
z zaciskiem X21/5
GND - Potencjat odniesienia 0V24
GND - Potencjat odniesienia 0V24
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Podiaczenie z AS-interface
Podtaczenie przewodu AS-Interface

13 Podiaczenie z AS-interface
13.1 Podfaczenie przewodu AS-Interface

Podftaczenie
AS-Interface

i 24 V poprzez
Z6fty i czarny
przewod

z podwdjnym
odprowadzeniem

Podftaczenie
AS-Interface
przez zofty
przewad,
zasilanie 24 V
z przewodu
obwodowego

Ztacze AS-Interface MFK.. musi by¢ podtgczone z siecig AS-Interface za pomoca z6ttego
przewodu AS-Interface. Podtgczenie odbywa sie przez wtyczke AS-Interface M12
wbudowang w przynalezny modut przytaczeniowy (np. rozdzielacz polowy MFK../Z63W).
Ztacze AS-Interface MFK musi by¢ dodatkowo zasilane napieciem pomocniczym 24 V.

AS-Interface (YE)
AUX-PWR (BK)

53965AXX
T e
0

® SEVVARG

24V S MV
d

Eewa
AS-Interface
AS-Interface (YE)
(YE)
53967AXX

Dalsze sposoby podtaczenia (w zaleznosci od wybranego modutu przytgczeniowego)
opisane zostang w kolejnych rozdziatach.
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Podtaczenie z AS-interface

Podtaczenie z podwdjnym odprowadzeniem

13.2 Podigczenie z podwoéjnym odprowadzeniem

Podfaczenie nosnika modutu MFZ61 (w kombinacji z AS-Interface)

i
I m—

L F

@ooo
MFZ61A Jooo

MFK..

X11

0 = ptaszczyzna potencjatu 0

22

23

L) (11 MFz61 (AS-interface)  X20 |
[19 20| 21

24|25(26|27|28|29|30|31|32(33|34(35|36

1|2|3|4|5[g|7|8|9|10|11 12]13 14?15|16|17|1B=

(2] (2] 0 1]
[ [ o [0]

= = = =

[2]

X11

AS-Interface +

0V24 (AUX-PWR)

AS-Interface -

1
2
3
4

24V (AUX-PWR)

[1] Obsadzenie zaciskéw 19-36 od str. 65
[2] Zadbac¢ o wyréwnanie potencjatu pomiedzy urzgdzeniami abonenckimi magistrali

06720AXX

|I| = ptaszczyzna potencjatu 1

Funkcje zaciskow
Nr Nazwa
X200 1 | -

Kierunek

Funkcja

zarezerwowana

AS-Interface -

Wejscie / wyjscie

Przewdd do przesytlu danych AS-Interface i zasilanie elektroniki MFK

zarezerwowana

zZarezerwowana

AS-Interface +

Wejscie / wyjscie

Przewdd do przesytlu danych AS-Interface i zasilanie elektroniki MFK

zarezerwowana

zZarezerwowana

zZarezerwowana

= © 0N O O s~ WD

0 -

zarezerwowana

zZarezerwowana

11 24V (AUX-PWR)

Wejscie

Napiecie zasilajgce 24 V dla MOVI-SWITCH®, czujnikéw

12 24V (AUX-PWR)
13  GND (AUX-PWR)

Wyjscie

Napiecie zasilajgce 24-V (zmostkowane za pomocg zacisku X20/11)

Potencjat odniesienia 0V24

14 GND (AUX-PWR)

Potencjat odniesienia 0V24

15 | - - zarezerwowana
16 | - - zarezerwowana
17 | - - zarezerwowana
18 | - - zarezerwowana
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13

Podiaczenie z AS-interface
Podtaczenie z podwdjnym odprowadzeniem

Podftaczenie rozdzielacza polowego MFZ63W

nJ

n
MFZ63W

0 = plaszczyzna potencjatu 0

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — - — - - F——— - — - — = PE
|
x1|8|7]6[5]a[3]2]1]<4amm?@awaGio0)
@hMFm o999 94
OOO <2.5 mm? (AWG12) <4 mm?2 (AWG10) g
=)o oo| MFK22 [ [ [ [ x| [ [ | [ [ [ xa1 [ [ |
S 0 1
1]2]3]a]5][6]7]8]9]10]l 1] 2] 3[4]5[6] 7|8
X11
X11 4@ @3 1 [ AS-Interface +
] 5 2 [0V24 (AUX-PWR)
3 | AS-Interface -
4[24V (AUX-PWR)

06740AXX

1 = ptaszczyzna potencjatu 1

62

Funkcje zaciskow
Nr Nazwa Kierunek Funkcja
X20 1 - - zarezerwowana
2 AS-Interface - Wejscie / wyjscie | Przewod do przesytu danych AS-Interface i zasilanie elektroniki MFK
3 - - zarezerwowana
4 - - zarezerwowana
5 AS-Interface + Wejscie / wyjscie | Przewod do przesytu danych AS-Interface i zasilanie elektroniki MFK
6-10 | - - zarezerwowana
X21 1 24V (AUX-PWR) | Wejscie Napiecie zasilajace 24 V dla MOVI-SWITCH® i czujnikéw
2 24V (AUX-PWR) | Wyjscie Napiecie zasilajagce 24 V (zmostkowane z zaciskiem X21/1)
3 GND (AUX-PWR) | - Potencjat odniesienia 0V24
4 GND (AUX-PWR) | - Potencjat odniesienia 0V24
5 V2124 Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe, sterowanie
MOVI-SWITCH®)
6 V2124 Wyjscie Napiecie zasilajace 24 V dla elementéw czynnych (wyj$cia cyfrowe)
zmostkowane z zaciskiem X21/5
GND - Potencjat odniesienia 0V24
GND - Potencjat odniesienia 0V24
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Podtaczenie z AS-interface

Podtgczenie za pomocg pojedynczego odprowadzenia i petli 24 V

13.3 Podtgczenie za pomoca pojedynczego odprowadzenia i petli 24 V

Podfaczenie nosnika modutu MFZ61 (w kombinacji z AS-Interface)

([)_/ﬂ_%u])
[===(e) 0

MFZ61A

0 = ptaszczyzna potencjatu 0

=

[OEE.

Eooo

@OOO

MFK..

-+

L1 MFze1 (AS-Interface)  X20 :
|:19 20| 21| 22| 23|24|25|26|27|28|29(30|31|32|33|34| 35|36
. 1 T
1]2[3]4]5]6[7][8]9]10]11(12[13|14[15[16][17]18]|=
g ¢ ¢ ¢
[2] .-
[31 + -
[3] 24VDC
X11
X11 0 63 1 | AS-Interface +
1 2 2 | 0V24 (AUX-PWR)
3 | AS-Interface -
4 |24V (AUX-PWR)

[1] Obsadzenie zaciskéw 19-36 od str. 65
[2] Zadbac o wyréwnanie potencjatu pomiedzy urzadzeniami abonenckimi magistrali
[3] Przewody musza zosta¢ pozamieniane przez klienta

06721AXX

II’ = pfaszczyzna potencjatu 1

Funkcje zaciskow
Nr Nazwa Kierunek Funkcja
X20 1 | - - zarezerwowana
2 | AS-Interface - Wejscie / wyjscie Przewéd do przesylu danych AS-Interface i zasilanie elektroniki MFK
3 |- - zarezerwowana
4 | - - zarezerwowana
5 | AS-Interface + Wejscie / wyjscie Przewéd do przesytu danych AS-Interface i zasilanie elektroniki MFK
6 |- - zarezerwowana
7 - - zarezerwowana
8 |- - zarezerwowana
9 |- - zarezerwowana
10 | - - zarezerwowana
11 24V (AUX-PWR) @ Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla MOVI-SWITCH®, czujnikow
12 | 24V (AUX-PWR) | Wyjscie Napiecie zasilajgce 24-V (zmostkowane za pomocg zacisku X20/11)
13 | GND (AUX-PWR) | - Potencjat odniesienia 0V24
14  GND (AUX-PWR) | - Potencjat odniesienia 0V24
15 | - - zarezerwowana
16 | - - zarezerwowana
17 | - - zarezerwowana
18 | - - zarezerwowana
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13

Podiaczenie z AS-interface

Podtaczenie za pomocg pojedynczego odprowadzenia i petli 24 V

Podftaczenie rozdzielacza polowego MFZ63W

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-— - — - — - - P——— . ——— - PE
. |
xi1[8]7]e[5]a]3]2]1]<amm?awG10)
e g o999 93d
» Ooo <2.5 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
‘ : X20 X21
WEzeaw  |oooo| MFK22 N 3 1
12345678910/ 1] 2] 3[4]5[6] 7][8
24V 2] 24V
GND 2] GND
[1]
1]
X11
x111 ¢ *2 1 |AS-Interface +
] 5 2 [0V24 (AUX-PWR)
3 | AS-Interface -
4[24V (AUX-PWR)
06741AXX

[1]1 Przewody musza zosta¢ pozamieniane przez klienta
[2] Fabryczne mostki 0,75 mm?2

0 = ptaszczyzna potel

ncjatu 0

1 = plaszczyzna potencjatu 1

Funkcje zaciskow
Nr Nazwa Kierunek Funkcja
X20 1 - - zarezerwowana
2 AS-Interface - Wejscie / wyjscie | Przewod do przesytu danych AS-Interface i zasilanie elektroniki MFK
3 - - zarezerwowana
4 - - zarezerwowana
5 AS-Interface + Wejscie / wyjscie | Przewod do przesytu danych AS-Interface i zasilanie elektroniki MFK
6-10 | - - zarezerwowana
X21 1 24V (AUX-PWR) | Wejscie Napiecie zasilajace 24 V dla MOVI-SWITCH® i czujnikéw
2 24 V (AUX-PWR) | Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V (zmostkowane z zaciskiem X21/1)
3 GND (AUX-PWR) | - Potencjat odniesienia 0V24
4 GND (AUX-PWR) | - Potencjat odniesienia 0V24
5 V2124 Wejscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe,
sterowanie MOVI-SWITCH®)
6 V2124 Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V dla elementéw czynnych (wyjscia cyfrowe)
zmostkowane z zaciskiem X21/5
GND - Potencjat odniesienia 0V24
GND - Potencjat odniesienia 0V24
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Potaczenie modutu przytagczeniowego MFZ.1 z MOVI-SWITCH® 1 4
Przyktad podtgczenia 2 x MOVI-SWITCH®-1E z MF..

14

Potaczenie modutu przytagczeniowego MFZ.1 z MOVI-SWITCH®

14.1 Przykitad podigczenia 2 x MOVI-SWITCH®-1E z MF.
Podfaczenie poprzez zaciski (ztgcze Feldbus MF.2.)

—

—

< < < < N N | N
o o N 49 8 &« 2 8« 2 a2 Og 99 0
— —| Z — Z — Z (@] Z 0O Z zZ
53 598389 a6 5688 &8 58 5
19| 20| 21| 22| 23| 24| 25| 26| 27| 28| 29| 30| 31| 32| 33| 34| 35| 36
1123 |4|5/6 |7 |89 (10{11(12|13|14|15|16 |17 |18
| | > > [alia) > o+ ) [m)
v I 55 I BEG

[1]

[1] Obsadzenie zalezne od stosowanego Feldbus

Wolne wejscia przy podigczaniu 2 x MOVI-SWITCH®-1E

MOVI-SWITCH®-1E (0)

06144AXX

Funkcje zaciskow

Nr
X20

Nazwa Kierunek Funkcja
19-24 - - Obsadzone przez MOVI-SWITCH®
25 DI2 Wejscie Sygnat zatgczeniowy z czujnika 3
26 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 3
27 V024 Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V dla czujnika 3
28 DI3 Wejscie Sygnat zataczeniowy z czujnika 4
29 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 4
30 V024 Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V dla czujnika 4
3136 - - Obsadzone przez MOVI-SWITCH®
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1 4 Potaczenie modutu przytagczeniowego MFZ.1 z MOVI-SWITCH®
Przyktad podtgczenia 2 x MOVI-SWITCH®-1E z MF..

Podftaczenie Wymagane wyjscia muszg by¢ wewnetrznie zmostkowane na zastosowanych
poprzez gniazdach zgodnie z ponizszym rysunkiem.
wtyczke M12
(slacze c2§-28+28-285878%¢8
Feldbus MF.22) 8 6 5 8 06 > 8 06 > a8 06 >a 0 a o S0
X20 19|20|21'22|23|24|25|26|27|28|29|30 313233343536
1 | ]
| | ——— ] B
~L1] | L —
—
2]
1]
[31
60961AXX

[1] DOO lezy tym samym na PIN2 gniazda DIO
[2] DO1 lezy tym samym na PIN2 gniazda DI2
(wymagane tylko przy podtaczaniu 2 MOVI-SWITCH® do jednego modutu Bus MF.22)
[3] wymagane wowczas, gdy wezet Feldbus zainstalowany zostat z dwoma obwodami napiecia 24 V

Po zmostkowaniu wyjs¢ na gniazdach wejsciowych, mozna podtaczy¢ dwa urzadzenia
MOVI-SWITCH®-1E do gniazd M12 DIO i DI2.

Gniazdo wejsciowe DI1 i gniazdo wyjsciowe DOO oraz gniazdo wejsciowe DI3 i gniazdo
wyjsciowe DO1 nie mogg by¢ woéwczas wykorzystywane.

MOVI-SWITCH®-1E
MSW (0)

MOVI-SWITCH®-1E
MSW (1)

1453 2

06722AXX

[1] Przy podtaczaniu jednego urzgdzenia MOVI-SWITCH® mozna wykorzysta¢ DI3 i DO1
Przy podtaczaniu dwéch urzadzen MOVI-SWITCH® DI3 i DO1 nie moga by¢ wykorzystywane

66 Podrecznik — Ztacza Feldbus/Rozdzielacze polowe dla sterowania MOVI-SWITCH®




Potaczenie modutu przytagczeniowego MFZ.1 z MOVI-SWITCH®
Przyktad podtgczenia MOVI-SWITCH®-2S/CB0 z MF..

14.2 Przyktad podigczenia MOVI-S WITCH®-2S/CB0 z MF.
Podtaczenie poprzez zaciski (zigcze Feldbus MF.2.)

@®

< < < <t o N N | N

ol O -« 0 0 o 2 4 » O « A «— ol N Qa
e = -z N Z ® =z ol z0| =z b4
5|8 2 a6 953858953888 68 595
19| 20| 21| 22| 23| 24| 25| 26| 27| 28| 29| 30| 31| 32| 33| 34| 35| 36
112 (3|4 |5 |6 |7 (8|9 (10(11(12(13(14|15|16|17 |18
L I ' >> oo > + 4 o
zZz T 9 £ =

[1] I 00 & & FH

[1] Obsadzenie zalezne od stosowanego Feldbus

Wolne wejscia przy podtaczaniu MO VI-SWITCH®-2S

@
_m @_

X102

X101

MSW-2S/CBO

06723AXX

Funkcje zaciskow

Nr Nazwa Kierunek Funkcja

X20 19-21 - - Obsadzone przez MOVI-SWITCH®
22 DI1 Wejscie Sygnat zataczeniowy z czujnika 2
23 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 2
24 V024 Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V dla czujnika 2
25 DI2 Wejscie Sygnat zatgczeniowy z czujnika 3
26 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 3
27 V024 Wyjscie Napiecie zasilajgce 24 V dla czujnika 3
28 DI3 Wejscie Sygnat zatgczeniowy z czujnika 4
29 GND - Potencjat odniesienia 0V24 dla czujnika 4
30 V024 Wyjscie Napiecie zasilajace 24 V dla czujnika 4
31-36 - - Obsadzone przez MOVI-SWITCH®
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Potaczenie modutu przytagczeniowego MFZ.1 z MOVI-SWITCH®
Przyktad podtgczenia MOVI-SWITCH®-2S/CB0 z MF..

Podftaczenie
poprzez wtyczke
M12 (zigcze
Feldbus MF.22)

MF..

[2]

MFZ..

I3

N

4V
(v024)

DIl

MSW-2S/CB0O

D01

ND2

GND2

[

6

(1

[1] Obsadzenie zalezne od stosowanego Feldbus
[2] Ztacze Feldbus
[3] Modut przytaczeniowy

68

GND
GND

GND

Ponizszy rysunek przedstawia podiaczenie urzadzenia MOVI-SWITCH®-2S/CB0 do
ztgcza Feldbus MF.22 poprzez wtyczke M12. Gniazdo wyjsciowe DO1 nie moze byc¢
wtedy stosowane.

1453 2

06742AXX
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Potaczenie rozdzielaczy polowych MFZ.3W /| MFZ26W.. z MOVI-SWITCH®
Przewd6d hybrydowy

15 Potaczenie rozdzielaczy polowych MFZ.3W /| MFZ26W..
z MOVI-SWITCH®

15.1 Przewod hybrydowy

Pofgczenie pomiedzy rozdzielaczem polowym a MOVI-SWITCH® odbywa sie poprzez
prefabrykowany przew6d hybrydowy. W ponizszej tabeli przedstawiono mozliwe

kombinacje:
Rozdzielacz polowy | Przewéd hybrydowy Naped
Z.3W Numer katalogowy: 0818 368 6 DT/DV../MSW/ASAW
o B
t[o00 i
BSeYere)
L]
W——W
Z26W.. Numer katalogowy: 0818 368 6
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Potaczenie rozdzielaczy polowych MFZ.3W /| MFZ26W.. z MOVI-SWITCH®
Obsadzenie ASAW

15.2 Obsadzenie ASAW

MFZ.3W,
MFZ26W.. z
MOVI-SWITCH®-
1E

MFZ.3W,
MFZ26W.. z
MOVI-SWITCH®-
2S

DT/DV..MSW/ASAW

5

P4 N

© 2 85

( it

00000 ]

@:]:]:]:]:]

ooyt
_[20990] oo

111!
54036AXX

[1] Mozliwy nadzér ztagcza wtykowego w potaczeniu z odpowiednim okablowaniem przytgczeniowym

e
DT/DV../MSW/CBO/RE2A/ASAW g
ED xr 4 § é
il
OoD0ogg ]
@ N I I
NN
09000 Juu
TIT]
S93 >3
332
54037AXX

[1] Mozliwy nadzér ztacza wtykowego w potaczeniu z odpowiednim okablowaniem przytgczeniowym
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Potaczenie rozdzielaczy polowych MFZ.3W /| MFZ26W.. z MOVI-SWITCH®
Wolne wejScia/wyj$cia rozdzielacza polowego

15.3 Wolne wejscia/wyjscia rozdzielacza polowego

MF.22/Z.3W, * Cazujniki / elementy czynne podtgczy¢ poprzez gniazda M12
MF.23/Z2.3W, ; e :
’ * W przypadku wykorzystywania wyj$¢: 24 V podtagczyé do V2124
MFP22/Z26W przyp yKorzysty Y] podigczy
24V 24V

1453 2

60494AXX

[1] Przy MOVI-SWITCH®-1E: mozliwe do zastosowania wyjscie DO1
Przy MOVI-SWITCH®-2S: nie mozliwe do zastosowania wyjscie DO1

Uwaga: Nieuzywane przylacza musza zosta¢ zaopatrzone w zatyczki
zamykajace M12, aby zagwarantowa¢ klase ochronng IP65!
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16 (‘@) Uruchomienie z PROFIBUS

@ Procedura uruchamiania

16 Uruchomienie z PROFIBUS
16.1 Procedura uruchamiania

* Przed zdjeciem/zatozeniem modutu magistrali (MFP) zalecamy odigczenie napiecia
zasilajgcego 24 Vpc!

* Potaczenie przychodzgcej i prowadzgcej dalej magistrali PROFIBUS zintegrowane
jest z modutem przytagczeniowym w taki sposob, iz nawet wowczas, gdy elektronika
modutu jest odtaczona przewod PROFIBUS nie zostanie przerwany.

1. Sprawdzi¢ prawidiowe podtaczenie MOVI-SWITCH® oraz modutu przytaczeniowego
PROFIBUS (MFZ21, MFZ23W, MFZ26W..).

2. Adres PROFIBUS ustawi¢ na MFP (nastawa fabryczna: adres 4). Ustawienie adresu
PROFIBUS odbywa si¢ za pomocg przetgcznikéw DIP od 1 do 7.

W 2

W 2°x0= 0 |
W 2°x0= o0 [1] Przyktad: Adres 17
‘ w 24x 1 = 16 [2] Przetgcznik 8 = zarezerwowany
‘<r 2°x0= 0 [1] Adres 0 do 125: obowigzujacy adres
‘m 2y 0= 0 Adres 126: nie jest obstugiwany
Adres 127: Broadcast

W 2ix0= o0

@ 2°x1= 1

17 |
05995AXX

Ponizsza tabela przedstawia na przyktadzie adresu 17, jak ustali¢ potozenia
przetacznikéw DIP dla dowolnych adres6w magistral.

Przeliczanie Reszta Potozenie przetacznika DIP Wartos¢
17/2=8 1 DIP 1 = ON 1
8/2=4 0 DIP 2 = OFF 2
4/2=2 0 DIP 3 = OFF 4
2/2=1 0 DIP 4 = OFF 8
1/2=0 1 DIP 5=0ON 16
0/2=0 0 DIP 6 = OFF 32
0/2=0 0 DIP 7 = OFF 64
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Uruchomienie z PROFIBUS (‘ | )

Procedura uruchamiania @

3. Opornik obcigzenia magistrali ztagcza Feldbus MFP podtgczy¢ do ostatniego
urzgdzenia abonenckiego magistrali.

+ Jesli MFP znajduje sie na koncu segmentu PROFIBUS, wowczas podtgczenie do
sieci PROFIBUS odbywa sie tylko za posrednictwem wchodzgcego przewodu
PROFIBUS (zaciski 1/2).

* Aby unikngé zakiécen w systemie Bus spowodowanych odbiciami, segment
PROFIBUS musi by¢ zakonczony na fizycznie pierwszym i ostatnim urzgdzeniu
abonenckim za pomocg opornika obcigzenia.

» Oporniki obcigzenia magistrali sg juz wykorzystywane w MFP i mogg zosta¢
uaktywnione za pomoca dwoch przetgcznikédw DIP (patrz ponizsza ilustracja).
Zakonczenie magistrali realizowane jest dla typu przewodu A wedtug EN 50170
(tom 2)!

Zakonczenie magistrali ON =wt.  Zakonczenie magistrali OFF = wyt.

Ustawienie fabryczne

L BE
e
2 =z o
e G

05072AXX 05073AXX

W przypadku wykorzystania rozdzielaczy polowych w technice
przytaczeniowej AF2 nalezy pamieta¢, co nastepuje:

W odroéznieniu od wersji standardowej w przypadku wykorzystania AF2 nie wolno
stosowac podtgczanego do modutu MFP.. zakonczenia magistrali. Zamiast tego nalezy
zastosowac wtykowe zakonczenie magistrali (M12) w miejscu prowadzacego dalej
przytacza magistrali X12 na ostatnim urzadzeniu abonenckim (patrz réwniez str. 38).

4. Natozy¢ i przykreci¢ pokrywe skrzynki zaciskowej MOVI-SWITCH® i pokrywe
obudowy MFP.

5. Wigczy¢ napiecie zasilajace (24Vpc) dla ztacza PROFIBUS MFP i urzadzenia
MOVI-SWITCH®. Zielona dioda LED "RUN" dla MFP powinna sie teraz zapali¢,
a w przypadku prawidtowej konfiguracji (OPD + DI/DO) dioda LED "SYS-F" powinna
zgasnac.

6. Skonfigurowac¢ ztgcze PROFIBUS MFP w DP-Master.

I..l Szczegotowy opis funkcji ztagcz PROFIBUS umieszczono w podreczniku "Zigcza
m— PROFIBUS, -rozdzielacze polowe".
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Uruchomienie z PROFIBUS
Konfiguracja (projektowanie) PROFIBUS-Masters

16.2 Konfiguracja (projektowanie) PROFIBUS-Masters

Projektowanie
zfgcza
PROFIBUS-DP
MFP:

Do konfigurowania DP-Master zamieszczono na zatgczonej dyskietce "Pliki GSD”. Pliki
te kopiuje sie od specjalnych katalogéw oprogramowania projektowego i aktualizuje
wewnatrz tego oprogramowania. Szczeg6towy sposéb postepowania znajdziesz
w podrecznikach do odpowiedniej wersji oprogramowania projektowego.

Najnowsza wersje tych plikow GSD mozesz pobra¢ w kazdej chwili z internetu,
ze strony: http://www.SEW-EURODRIVE.pl

» Zainstaluj plik GSD "SEW_6001.GSD" (od wersji 1.5) zgodnie z informacjami
oprogramowania projektowego dla DP-Master. Po pomysinym zakonczeniu instalacji
pojawi sie wsrdd urzadzen abonenckich Slave urzadzenie "MFP/MQP + MOVIMOT".

*  Woprowadz podzespot przytgczeniowy Feldbus pod nazwg "MFP/MQP + MOVIMOT"
do struktury PROFIBUS i nadaj adres PROFIBUS.

+ Dla sterowania MOVI-SWITCH® konfiguracje danych procesowych "0PD+DI/DO"
(patrz rozdziat "Funkcja ztacza PROFIBUS MFP" w podreczniku "Ztgcza PROFIBUS,
rozdzielacz polowy").

*  Wprowadz I/O lub adresy peryferiéw dla zaprojektowanych formatéw danych. Zapisz
konfiguracje.

* Rozszerz swéj program uzytkownika o wymiane danych z MFP. Przesytanie danych
procesowych nie bedzie odbywato sie jednostajnie. SFC14 i SFC15 nie mogg by¢
wykorzystywane do przesyfania danych procesowych i wymagane sg tylko dla
kanatu parametréw.

* Po zapisaniu i zatadowaniu projektu do DP-Master, oraz po uruchomieniu
DP-Master, dioda LED "Bus-F" na MFP powinna zgasnaé. Jeéli tak nie jest, nalezy
sprawdzi¢ podtgczenia opornikéw obcigzenia PROFIBUS oraz projekt, szczegélnie
adres PROFIBUS.
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Uruchomienie ze ztagczem InterBus MFI.. (przewéd miedziany) (‘ I >

Procedura uruchamiania @

17 Uruchomienie ze ztagczem InterBus MFL.. (przewod miedziany)
17.1 Procedura uruchamiania

3

Przed zdjeciem/zatozeniem pokrywy obudowy (MFI) zalecamy odigczenie napiecia
zasilajgcego 24 Vp(!

Zdjecie modutu magistrali powoduje zniesienie struktury pierscieniowej dla InterBus,
tzn. caly system magistrali nie moze by¢ eksploatowany!

. Sprawdzi¢ prawidtowe podtagczenie MOVI-SWITCH® oraz modutu przytgczeniowego

InterBus (MFZ11, MFZ13W).

2. Ustawi¢ przetaczniki MFI-DIP (patrz "Ustawianie przetacznikow DIP" na str. 76).

Natozy¢ i przykreci¢ pokrywe skrzynki zaciskowej MOVI-SWITCH® i pokrywe
obudowy MFI.

. Wiaczy¢ napiecie zasilajgce (24 Vpc) dla ztgcza InterBus MFI i urzadzenia

MOVI-SWITCH®. Diody LED "UL" oraz "RD" dla MFI powinny sie teraz palic,
a w przypadku prawidtowej konfiguracji (OPD + DI/DO) czerwona dioda LED
"SYS-FAULT" powinna zgasng¢.

Przeprowadzi¢ konfiguracje zigcza InterBus MFI w InterBus-Master (patrz
"Konfigurowanie InterBus-Master (projektowanie)" na str. 77).

I..l Szczegoétowy opis funkcji ztacz InterBus umieszczono w podreczniku "Ztacza
Jm— = InterBus, -rozdzielacze polowe".
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Uruchomienie ze ztagczem InterBus MFI.. (przewéd miedziany)
Ustawianie przetgcznikéw DIP

17.2 Ustawianie przetacznikéw DIP

Szerokos¢
danych
procesowych,
tryb pracy
Przefacznik
NEXT/END

Za pomocg przetgcznikow MFI-DIP 1 do 6 mozna ustawiaé szeroko$¢ danych
procesowych oraz tryb pracy dla MFI oraz przetgczanie pierscieniowe.

Ustawianie szerokosSci danych procesowych odbywa sie za pomoca przetgcznikéw
DIP 1i 2. Dla sterowania MOVI-SWITCH™ zawsze wybiera¢ OPD + DI/DO.

Przetgcznik NEXT/END sygnalizuje urzgdzeniu MFI, czy nastepuje kolejny modut
InterBus. Wskutek tego, podczas podfgczania wychodzacej magistrali zdalnej do
zaciskow 6 - 10, nalezy dany przetacznik ustawi¢ w potozeniu "NEXT". Jesli MFI jest
ostatnim modutem przy InterBus, wéwczas nalezy zmieni¢ potozenie przetgcznika
na "END".

Wszystkie zarezerwowane przetgczniki powinny zostaé¢ ustawione w potozeniu OFF.
W przeciwnym wypadku nie nastgpi inicjalizacja chipu protokolarnego InterBus.
MFI zgtasza sie z kodem identyfikacyjnym ID-Code "MP_Not_Ready" (ID-Code 78;,oy).
W takim przypadku InterBus-Master zgtasza btad inicjalizacji.

Na ponizszej ilustracji przedstawiono nastawe fabryczng SEW:
+ 3 PD + 1 stowo dla cyfrowego I/O = 64 bitowa szerokos¢ danych w InterBus
* nastepuje kolejny modut InterBus (NEXT)

(1] [2]
END W NExT < 3]

‘ o 10 < [4]

: .

_IRE
%‘ . 20}[6]

[1]1 MFI jest ostatnim modutem InterBus, bez podtaczonego wychodzacego przewodu magistrali
[2] nastepuje kolejny modut InterBus, podtgczony wychodzacy kabel magistrali

[3] Terminacja InterBus

[4] ON = szeroko$¢ danych procesowych + 1 dla cyfrowego I/Os

[5] zarezerwowane, potozenie OFF

[6] Szeroko$¢ danych procesowych

06131AXX
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C &9,

Konfigurowanie InterBus-Master (projektowanie)

Warianty
ustawienia
szerokosci
danych InterBus

W ponizszej tabeli przedstawiono warianty ustawienia szerokosci danych InterBus za
pomoca przetgcznikow DIP 1, 2i 5. Dla sterowania MOVI-SWITCH® zawsze wybieraé
OPD + DI/DO.

DIP1: | DIP2: | DIP5: | Okreslenie Funkcja Szerokos¢

20 21 +11/0 danych InterBus
OFF OFF OFF zarezerwowana | brak Btfad IB-Init

ON OFF OFF zarezerwowana | nie mozliwa przy MOVIMOT® Btad IB-Init

OFF ON OFF 2PD 2 PD do MOVIMOT® 32 bitow

ON ON OFF 3PD 3 PD do MOVIMOT® 48 bitow

OFF OFF ON 0 PD + DI/DO tylko I/O 16 bitow

ON OFF ON zarezerwowana | hie mozliwa przy MOVIMOT® Btad IB-Init

OFF ON ON 2 PD + DI/DO 2 PD do MOVIMOT® + 1/0 48 bitéw

ON ON ON 3 PD + DI/DO 3 PD do MOVIMOT® + I/0 64 bitow

17.3 Konfigurowanie InterBus-Master (projektowanie)

Konfiguracja
struktury Bus

Konfiguracja
offline:
Wprowadzanie

z kodem
identyfikacyjnym
(Ident-Code)

Konfiguracja
online:
Wezytywanie
ramy
konfiguracyjnej

Konfiguracja MFI w podzespole Master przeprowadzana za pomocg oprogramowania
konfiguracyjnego "CMD-Tool" (CMD = Configuration-Monitoring-Diagnosis) dzieli sie na
dwa etapy. W pierwszej fazie tworzona jest struktura Bus. Nastepnie odbywa sie opis
i adresowanie danych procesowych.

Struktura Bus moze by¢ konfigurowana online lub offline za pomocg CMD-Tool
"IBS CMD". W stanie offline, MFI konfigurowane jest poprzez "Wprowadzanie z kodem
identyfikacyjnym". Nalezy prowadzi¢ nastepujgce informacije:

Ustawienie programu: Funkcja / znaczenie
Ident-Code: 3 decymalny Modut cyfrowy z danymi wejscia/wyjscia
Kanat danych Ustawienie to zalezy od przetacznikéw DIP 1, 2 i 5 na MFI
procesowych: 16 bitow OPD + 1/O
32 bitow 2PD
48 bitow 3PDIub2PD +1/0
64 Bit (stan fabryczny) 3PD+1/0
Typ urzadzenia Urzadzenie abonenckie magistrali
abonenckiego: zdalnej

System InterBus mozna najpierw w cato$ci zainstalowaé, okablowa¢ wszystkie ztacza
MFI oraz ustawi¢ przetgczniki DIP. Nastepnie za pomocg CMD-Tool mozna wczytac
catg strukture Bus (rame konfiguracji). Dzieki temu wszystkie urzgdzenia MFI sg
automatycznie rozpoznawane wraz z ustawiong szerokos$cig danych.

Przy ustawieniu 48 bitowej diugosci kanatu danych procesowych zwréci¢ uwage na
potozenie przetacznikow MFI-DIP 1, 2 i 5, poniewaz dtugos¢ danych procesowych
stosowana jest zaréwno dla konfiguracji 3 PD jak réwniez dla 2 PD + DI/DO.

Po zakonczeniu wczytywania wyswietlony zostanie MFI jako cyfrowy modut I/O (typ DIO).
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| Uruchomienie ze ztaczem InterBus MFI.. (Swiatlowod
15 @D 2 ( )

@ Procedura uruchamiania

18 Uruchomienie ze ztagczem InterBus MFI.. (Swiattowod)
18.1 Procedura uruchamiania

L1

* Przed zdjeciem/zatozeniem pokrywy obudowy (MFI) zalecamy odtgczenie napiecia
zasilajgcego 24 Vp(!

+ Dodatkowo nalezy przestrzegaé wskazéwek w rozdziale "Wskazdwki uzupetniajgce
dot. uruchomienia rozdzielacza polowego".

1. Sprawdzi¢ prawidiowe podtaczenie MOVI-SWITCH® oraz modutu przytaczeniowego
InterBus (MFZ11, MFZ13W).

2. Ustawi¢ przetaczniki MFI-DIP ("Ustawianie przetacznikéw DIP" na str. 78).
3. Natozy¢ i przykreci¢ pokrywe skrzynki zaciskowej MOVI-SWITCH® i pokrywe
obudowy MFI.

4. Wiaczy¢ napiecie zasilajgce (24 Vpc) dla ztacza InterBus MFI i urzadzenia
MOVI-SWITCH®. Diody LED "UL" oraz "RD" dla MFI powinny sie teraz palic,
a w przypadku prawidiowej konfiguracji (OPD + DI/DO) czerwona dioda LED
"SYS-FAULT" powinna zgasnac.

5. Przeprowadzi¢ konfiguracije ztgcza MFI w InterBus-Master, patrz rozdziat
"Konfigurowanie InterBus-Master (projektowanie)".

Szczegotowy opis funkcji ztacz InterBus umieszczono w podreczniku "Zigcza
InterBus, -rozdzielacze polowe".

18.2 Ustawianie przetacznikéw DIP

Szerokosé
danych
procesowych,
tryb pracy
Szybkosc¢
przesytu

Przefaczanie
pierscieniowe
NEXT/END

78

Za pomocg przetgcznikbw MFI-DIP 1 do 8 mozna ustawia¢ szeroko$¢ danych
procesowych oraz tryb pracy dla MFI.

Ustawianie szerokosci danych procesowych odbywa sie za pomocg przetgcznikéw
DIP 1i 2. Dla sterowania MOVI-SWITCH™ zawsze wybiera¢ 0PD + DI/DO.

Ustawianie szybkosci przesylu odbywa sie za pomoca przetacznika DIP 8. Zwrécic
uwage na jednakowe ustawienie szybkosci przesylu dla wszystkich urzadzen
abonenckich!

Modut MFI ze $wiattowodem rozpoznaje automatycznie, czy jest to ostatnie urzadzenie
abonenckie przy InterBus. Nie istnieje zadna mozliwo$¢ dla fizycznego przetaczania
pierscieniowego.

Na ponizszej ilustracji przedstawiono nastawe fabryczng SEW:
« 3 PD + 1 stowo dla cyfrowego I/O = 64 bitowa szeroko$¢ danych w InterBus
* Szybkos¢ przesytu = 2 Mbody

PD2 (21

/o
PD1(2%) — ¢ 8 8 ¢ 500 kBaud

04792AXX
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Warianty
ustawienia
szerokosci
danych InterBus

18.3 Konfigurowanie InterBus-Master (projektowanie)

Konfiguracja
struktury Bus

Konfiguracja
offline:
Wprowadzanie

z kodem
identyfikacyjnym
(Ident-Code)

Konfiguracja
online:
Wezytywanie
ramy
konfiguracyjnej

Podrecznik — Ztgcza Feldbus/Rozdzielacze polowe dla sterowania MOVI-SWITCH®

W ponizszej tabeli przedstawiono warianty ustawienia szerokosci danych InterBus za
pomoca przetgcznikow DIP 1, 2i 7. Dla sterowania MOVI-SWITCH® zawsze wybieraé

0PD + DI/DO.

DIP1: | DIP2: | DIP7: | Okreslenie Funkcja Szerokos$¢
20 21 +11/10 danych InterBus
OFF OFF OFF zarezerwowana | brak Btfad IB-Init
ON OFF OFF zarezerwowana | nie mozliwa przy MOVIMOT® Btad IB-Init
OFF ON OFF 2PD 2 PD do MOVIMOT® 32 bitow
ON ON OFF 3PD 3 PD do MOVIMOT® 48 bitow
OFF OFF ON 0 PD + DI/DO tylko I/O 16 bitow
ON OFF ON zarezerwowana | hie mozliwa przy MOVIMOT® Btad IB-Init
OFF ON ON 2 PD + DI/DO 2 PD do MOVIMOT® + 110 48 bitow
ON ON ON 3 PD + DI/DO 3 PD do MOVIMOT® + 1/0 64 bitow

Konfiguracja MFI w podzespole Master przeprowadzana za pomocg oprogramowania
konfiguracyjnego "CMD-Tool" (CMD = Configuration-Monitoring-Diagnosis) dzieli sie na
dwa etapy. W pierwszej fazie tworzona jest struktura Bus. Nastepnie odbywa sie opis
i adresowanie danych procesowych.

Struktura Bus moze by¢ konfigurowana online lub offline za pomocg CMD-Tool IBS
CMD. W stanie offline, MFI konfigurowane jest poprzez "Wprowadzanie z kodem
identyfikacyjnym". Nalezy prowadzi¢ nastepujgce informacije:

Ustawienie programu:

Funkcja / znaczenie

Ident-Code: 3 decymalny Modut cyfrowy z danymi wejscia/wyjscia
Kanat danych Ustawienie to zalezy od przetgcznikéw DIP 1, 2 i 7 na MFI
procesowych: 16 bitow 0PD + /0

32 bitow 2PD

48 bitow 3PDIub2PD +1/0

64 Bit (stan fabryczny) 3 PD+1/0

Typ urzadzenia
abonenckiego:

Urzadzenie abonenckie magistrali
zdalnej

System InterBus mozna najpierw w cato$ci zainstalowaé, okablowa¢ wszystkie ztacza

MFI oraz ustawi¢ przetgczniki DIP. Nastepnie za pomocg CMD-Tool mozna wczytac
catg strukture Bus (rame konfiguracji). Dzieki temu wszystkie urzgdzenia MFI sg

automatycznie rozpoznawane wraz z ustawiong szerokos$cig danych.

Przy ustawieniu 48 bitowej diugosci kanatu danych procesowych zwréci¢ uwage na
potozenie przetacznikow MFI-DIP 1, 2 i 7, poniewaz dtugos¢ danych procesowych
stosowana jest zaréwno dla konfiguracji 3 PD jak réwniez dla 2 PD + DI/DO.

Po zakonczeniu wczytywania wyswietlony zostanie MFI jako cyfrowy modut I/O (typ DIO).
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19 Uruchomienie z DeviceNet
19.1 Procedura uruchamiania

3

Przed zdjeciem/zatozeniem zigcza Feldbus (MFD) nalezy odtagczy¢ napiecie
zasilajgce 24 Vpc!

Potaczenie Bus dla DeviceNet gwarantowane jest dzieki zastosowaniu opisanej
na str. 52 techniki przytaczeniowej, tak iz w przypadku zdjetego ztacza Feldbus,
nadal istnieje mozliwo$¢ korzystania z sieci DeviceNet.

. Sprawdzi¢ prawidtowe podtagczenie MOVI-SWITCH® oraz modutu przytgczeniowego

DeviceNet (MFZ31, MFZ33W).
Adres DeviceNet oraz konfiguracje danych procesowych ustawi¢ przy module MFD.

Natozy¢ i przykreci¢ pokrywe skrzynki zaciskowej MOVI-SWITCH® i pokrywe
obudowy MFD.
Podtagczy¢ przewdd DeviceNet. Wykonany zostanie test diod LED. Nastepnie dioda

Mod/Net-LED powinna zapali¢ sie na zielono, a w przypadku prawidtowej
konfiguracji (OPD + DI/DO) czerwona dioda LED "SYS-FAULT" powinna zgasngc.

Szczegobtowy opis funkcji ztacz DeviceNet umieszczono w podreczniku "Zigcza
DeviceNet/CANopen, -rozdzielacze polowe".

Podrecznik — Zigcza Feldbus/Rozdzielacze polowe dla sterowania MOVI-SWITCH®
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Uruchomienie z DeviceNet

@D 19

@7

19.2 Adres DeviceNet (MAC-ID), ustawianie szybkosci przesytu

Ustalanie
potozenia
przefacznikéw
DIP dla
dowolnego
adresu

Ustawianie
szybkosci
przesytu

Ustawianie szybko$ci przesytu odbywa sie za pomocg przetgcznikéw DIP S1/1 1 S1/2.
Ustawianie adresu DeviceNet (MAC-ID) odbywa sie za pomoca przetgcznikéw DIP S1/3
do S1/8. Na ponizszym rysunku podano przyktad ustawienia adresu i szybkosci

przesytu:

S1

‘co 25x0
"\ 24x0
‘ © 28x1
‘m 22x0
‘<r 21x0

™ 20x1

21x1

SR - 2°xo0

o ol O O o O o

(1]

(2]

06165AXX

[1] Adres (MAC-ID) (ustawiono: adres 9)
Ustawienie fabryczne: adres 63
Obowigzujace adresy: 0 do 63

[2] Szybkos¢ przesytu
Ustawienie fabryczne: 500 kbodéw

Ponizsza tabela przedstawia na przyktadzie adresu 9, jak ustalane i ustawiane jest
potozenie przetacznikdéw DIP dla dowolnych adreséw magistral:

Przeliczanie Reszta Potozenie przetacznika DIP | Wartos¢
9/2=4 1 DIP S1/3=0ON 1
4/2=2 0 DIP S1/4 = OFF 2

2/2=1 0 DIP S1/5 = OFF 4
12=0 1 DIP S1/6 = ON 8
0/2=0 0 DIP S1/7 = OFF 16
0/2=0 0 DIP S1/8 = OFF 32

W ponizszej tabeli pokazano spos6b ustawiania szybkosci przesytu za pomocg

przetgcznikéw DIP S1/1 i S1/2:

Szybkos¢ przesytu Wartos¢ DIP S1/1 DIP S1/2
125 kbodow 0 OFF OFF
250 kbodow 1 ON OFF
500 kbodow 2 OFF ON
(zarezerwowana) 3 ON ON
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Ustawianie dtugosci danych procesowych oraz I/O-Enable

19.3 Ustawianie dtugosci danych procesowych oraz I/O-Enable

Ustawianie dtugosci danych procesowych odbywa sie za pomocg przetgcznikéw
DIP S2/1i S2/2. Zezwolenie dla I1/0s odbywa sie za pomocg przetgcznika DIP S2/3.

S2 [1] zarezerwowane (potozenie OFF)
- [2] /O Enable
Ustawienie fabryczne: Enable
[3] Dtugos¢ danych procesowych
Ustawienie fabryczne: 3 PD

© (1]

®| 1 = Enable— [2]
~j2lx1 =2

3
-20x1 =1 3]

05076BXX

TTTTTTT

ON

W ponizszej tabeli pokazano spos6b ustawiania zezwolenia dla I/Os za pomocg
przetagcznika DIP S2/3: Do sterowania MOVI-SWITCH® zawsze aktywowacé
zezwolenie dla /O (przetacznik DIP S$2/3 = "ON").

1o Wartosé DIP S2/3
Zablokowany 0 OFF

W ponizszej tabeli pokazano sposéb ustawiania dtugosci danych procesowych za
pomocy przetacznikow DIP S1/1 i S1/2. Do sterowania MOVI-SWITCH® zawsze
ustawia¢ OPD (przetaczniki DIP S2/1 i S2/2 = "OFF").

Dtugosé¢ danych Wartos¢ DIP S2/1 DIP S2/2
procesowych

1PD 1 ON OFF
2PD 2 OFF ON
3PD 3 ON ON
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19.4 Konfiguracja (projektowanie) DeviceNet-Masters

Konfiguracja
(projektowanie)
zfgcza
DeviceNet MFD

Do przeprowadzenia Kkonfiguracji

DeviceNet-Master potrzebne sg "pliki

@7

EDS".

"Pliki EDS" dostepne sg na stronie internetowej http://www.sew-eurodrive.de. Pliki te

instalowane sg przy pomocy oprogramowania konfiguracyjnego

(RSNetWorx).

Szczegotowy sposdb postepowania znajdziesz w podrecznikach do odpowiedniej wersiji
oprogramowania konfiguracyjnego.

1.

Pliki EDS zainstalowa¢ przy pomocy
oprogramowania konfiguracyjnego
(RSNetWorx).  Nastepnie  urzadzenie
abonenckie Slave pojawi sie w katalogu
"SEW-Eurodrive Profile" z ponizszg nazwa:

- SEW-MOVIMOT-MFD2x
- SEW-MOVIMOT-MFD3x
— SEW-Gateway-MQD2x
— SEW-Gateway-MQD3x

Zatozy¢ nowy projekt lub otworzyé
istniejacy projekt, a nastepnie wczytaé za
pomocg "Start Online Build" wszystkie
komponenty sieciowe.

. Aby przeprowadzi¢ konfiguracje zigcza

MFD wystarczy klikngé podwdjnie na
symbolu. Nastepnie mozliwy jest odczyt
parametréw danych podzespotdw.

Aby mozliwe byto sterowanie poprzez ztacze,
nalezy dla MFD udostepni¢ zakres pamieci, w
celu wymiany danych. Mozliwe jest to np. za
pomocg oprogramowania  RSNetWorx.
Szczegdtowe  informacje  umieszczono
w dokumentacji oprogramowania konfigu-
racyjnego.

Za pomocg oprogramowania konfigu-
racyjnego  ustawi¢ dlugo$¢ danych
procesowych dla 1/0. Do sterowania
MOVI-SWITCH® wybierz konfiguracje
danych procesowych "0PD + I/O".

S M T estdnt - RSNePWors for Bevicebek
i boMew Bebwoes ewen

|ardware

1 EHET) Human Machiee Inber! aoe :J
Encduchses Peonmiy Switch
Limil Switch
b=t Mnkor Owerinad
= Phatcslactrc Sansor
EHT]) Rocessll Automaton misce laneous
SCANport Sdapter
EHET] Simert MOC
1= 7] speoaty 140
= E'] enider
= |ektri Bk fF b fiersich ndusorie Elektn
(=] mocessl Automation - Allen-B-adlsy
EHT) Rocawsl Automation - Dedge
o] Rzl Automation - Ekctro-Craft Motion Cor
EHT) Rocsssl Automation - Reliance Elsciric
I incoadl Automasong=preches +Scuh
B SEW Ewradiive @b
= @ Linkmiowin Desice Type 100
Sz sew GTEWAY MOD2y
- SO GATEWAY M0 3
! SEw GATEWAY UFD1LA

SEW-MOVIDRTVE-DFD 1A

SEW MOV -AFDT LA
B SEW-MCVIMOT-MFDEx
ﬁ RIS o ST [ By |
= SEW-MOVIMOT-MFD4L
Bl sEw-MCATTRACFFDILE

I;wl

Messags Code Date |1

Messanges = ol

| J

SEW Ewredrive GabH SDW-MOVIMOT-MPDS
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Po zatadowaniu konfiguracji do skanera DeviceNet (Master), MFD zasygnalizuje za
pomocy zielonej diody Mod/Net-LED, iz utworzone zostato potgczenie z Masterem.
Dioda PIO i BIO wskazuje, czy utworzone zostato odpowiednie potaczenie danych
procesowych.
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Uruchomienie z DeviceNet
Uruchomienie sieci z RSNetWorx

19.5 Uruchomienie sieci z RSNetWorx

Zmiana
parametrow
poprzez
RSNetWorx

Ponizszy rysunek przedstawia oprogramowanie zarzgdzajgce siecig RSNetWorx.

7
[[Eie Edt ew Motwork Device Diognastics Tods telp Ex
2 S-"Hasmew|[tal i
Hartiwara = SEW SEW SEW-MOYIMET A
+ Human Machine Inkerface - e GATEWAY GATEWAY
= Inductive Proximity Switch odulel MQD3x MQD2x
[ Limit Switch M M_"ID
+ Makor Overload o % dlﬁ& ;‘@
+ Photoelectric Sensor [ = <
+ Rockwell Automation miscellaneous ns
! SCAMport Adapter —05
=+ Srark MCC ‘
+ Spedalty 1/C :
E @ Yendor ‘ ‘
+ Elektra Beckhoff GmbH{Bereich Industrie Elekkn
# Rockwell Automation - Allen-Bradley 10 62
# Rockwell Automation - Dodge : |
+ Rockwell Automation - Electro-Craft Mation Cor ) i m
= Rockwel Automation - Reliance Electric |
# Rockwell AutomationfSprecher+5chub
= SEW Eurodrive GmbH 1794-A0M 1784-ADM PCEEMICE

= @ Unknown Device Type 100
k SEMW GATEWAY MODZx
'.rﬁ SEW GATEWAY MQD3x
SEW GATEWAY UFD1 14
SEW-MOWIDRIVE-DFD114
SEW-MOVIDYN-AFDL1A
.H SEW-MOWIMOT-MFDZ2x
m SEW-MOVIMOT-MFD3x
% SEW-MOWIMOT-MFD41
g SEW-MOWITRAC-FFD31C

Devicelet Flex  Devicehlet Flex

0 Adanter 10 Adapter-1

v
< L xis |1l 4| b Mt Graph {"Spreadshiest | Master/Slave Configuiation ), Diagnostics | 4| _l—I
|
2l | _Message Code Date I Description
o
&
=
o
F
H
= |4 B
SEWW Eurodrive GmbH SEW-MOWIMOT-MFD3:x Online - Mot Browsing
51506AXX

Przy pomocy oprogramowania zarzadzajgcego siecia RSNetWorx mozliwe jest
przeskanowanie podigczonych urzadzen. Podwdjne klikniecie na ikone podtaczonego
urzgdzenia (np. MFD2x) pozwala na uruchomienie okna diagnostycznego, w ktérym

nadzorowane sg wazne parametry Feldbus i

wartoéci danych procesowych.

W parametrze 13 mozliwy jest odczyt ustawionej dlugosci danych procesowych.

LY. SFW GATEWAY MOD2x

General Parameters | 140 Defauls | D3 Fie |

Select the parameter(s] that you want to configure and initiate an

2‘. action using the toolbar,

i OE - r——

21

| Current Yalue

10 | _il#{ Parameter

[ &

1 SEV-Param.-In... G462
2 SEM-Param.-Ad... 0
3 SEW-Readfirite 2
4 & Device Identific... §24080950
S &  Setpointsource  FIELDEUS VaE:FIa'LFI?T“D’a”"”’
6 @  Controlsource  FIELDBUS Range: 0 to 429496
7 @  Setpdescr. POl IPOSPA-DATA [=]
B @  Setp.descr.POZ  IPOS PA-DATA [+]
9 & Setpdescr.POZ PGS PA-DATA [+]
10 @  Ackodescr. P IPOS PE-DATA [+]
11 &  Acvdescr, PIZ  IPOS PE-DATA [-]
12 &  Acwdescr, PI3  IPOSPE-DATA (-]
13 & P corfiguration  10PD4-PARAMETER u
14 @  Station Address 3 |
ok | Abbrechen | il |

51505AXX
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Uruchomienie sieci z RSNetWorx @
Uruchamianie Nastepnie uruchom skaner i utworz liste skanowania (patrz ponizszy rysunek). Otworz
skanera okno uruchamiania poprzez dwukrotne klikniecie na skanerze.

£L-1747-SDN Scanner Module ed

General | Module  Scanlist Ilnput I Dutputl ADR I Summar}ll

Avallable Devices: Scanlist:

TE!
0, 1794-A0M DeviceMNet. .
£411.1794-4DN DeviceNet .

W &utomap on Add W Mode dctive
B e  Electonic key ————
Upload from Scanner. | [ Device Type

W endor
W Product Cods

B I™ Maior Besision
Edit arameters... | r Mincr & o bigher

(.4 | Abbrechen | Ulgemehmenl Hilfe: |

Downloadta Scanner.

05442AXX

Do rejestru listy skanowania (scan) nalezy dodaé ztgcze SEW-Feldbus
(np. SEW Gateway MFD2x).

Na liscie scan klikng¢ podwaojnie na symbolu urzgdzenia, dla ktérego ustawiana bedzie
dtugos¢ PD. Otworzy sie okno parametrow 1/0O. Dla potagczenia Polled-1/O oraz
Bit-Strobe-I/O ustaw dlugos¢ danych procesowych. Zwr6¢ uwage, ze dtugos¢ dla PD
podawana jest tu w bajtach. Dlatego dtugo$¢ PD urzadzenia nalezy pomnozy¢ przez 2.
Przyktad: W przypadku 10 PD nalezy ustawi¢ warto$¢ 20 bajtéw.

Edit 1/0 Parameters : 03, SEW GATEWAY 2 x|

™ Change of State / Cyclic

Input Size: m Eytes = e € Eull
o F Input Size: ] _._I: Bytes
¥ Polled: - o ouputSze [ Rgtes

Input Size: |20 _% Butes Heartbeat Fate:

Output Size: ]20 _% Bytes
Foll Bate:  |Every Scan =

Ok I Cancel | Restore |40 Sizes |

msec

L

51507AXX
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Uruchomienie sieci z RSNetWorx

Tworzenie W rejestrze Input i Output, dane wejscia/wyjscia nalezy przyporzadkowaé do zakresu
dfugosci danych pamieci urzadzenia PLC. Przyporzgdkowanie moze odbywaé sie przez dysktretny
parametrow zakres pamieci I/O lub poprzez pliki M (przestrzegaé opisu PLC).

[ 747 50 Scomnes Module = 2lx]

Generall Modulei Scanfist  Input IDutputI ADR | Summar}li

L ] WG, Polled 2
05 SEWH... Foled 7 1310
1017944, Poled 4 3150 _ U |
11 17aea. Poled 4 13170
Advanced. . |

4 _L] Optiong... l
M emory: lDiscrete 'I Start Ward: |0 ;1

ak. ] Abbrechenj UI_Jernehmenl Hilfe J

20x]

Generall Modulei Scanlistl Input Output |ADH | Summar_l,li

Palled
05 SEwW .. Paled 6 0:31.0 -
10 1734a., Paled 2 03110 s
1117944, Poled 2 0:3.40

‘I _L] Optianz...
Mermory: lDiscrete 'I Start Ward: |0

0k ] AbbrechenJ Ubermehmen Hilfe: J

51510AXX
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Procedura uruchamiania @

20 Uruchomienie z CANopen
20.1 Procedura uruchamiania

L1

3

Przed zdjeciem/zatozeniem ztgcza Feldbus (MFO) zalecamy odtgczenie napiecia
zasilajgcego 24 Vp(!

Potaczenie Bus dla CANopen gwarantowane jest dzieki zastosowaniu opisanej
na str. 56 techniki przytagczeniowej, tak iz w przypadku zdjetego ztagcza Feldbus,
nadal istnieje mozliwo$¢ korzystania z sieci CANopen.

. Sprawdzi¢ prawidtowe podtagczenie MOVI-SWITCH® oraz modutu przytgczeniowego

(MFZ31, MFZ33W).

Natozyé i przykreci¢ pokrywe skrzynki zaciskowej MOVI-SWITCH® i pokrywe
obudowy MFO.

Adres CANopen oraz konfiguracje danych procesowych ustawi¢ przy module MFO.

Podtaczy¢ przewdd CANopen. Po podtgczeniu zasilania 24 V¢ diody STATE-LED
powinny migaé, a w przypadku prawidtowej konfiguracji (OPD + DI/DO) czerwona
dioda LED "SYS-FAULT" powinna zgasnag.

Szczegotowy opis funkcji ztacz CANopen umieszczono w podreczniku "Ztgcza
DeviceNet/CANopen, -rozdzielacze polowe".

20.2 Ustawianie adresu CANopen

Ustalanie
potozenia
przefacznikéw
DIP dla
dowolnego
adresu

Ustawianie adresu CANopen odbywa sie za pomocg przetgcznikéw DIP S1/1 do S1/7.

S1 [1] Zarezerwowany
[2] Adres (ustawiono: adres 9)
ij > 1] Ustawienie fabryczne: adres 1
Obowigzujgce adresy: 1 do 127
‘ ~ 26x0=0 ]
Uwaga: Adres modutowy 0 nie jest obowigzujacym adresem
“° 25x0=0 CANopen! Jesli ustawiony zostanie adres 0, wéwczas nie

‘ w 24x0=0 mozna pracowac ze ztgczem. Wskazaniem tych btedow jest
x0= réwnoczesne miganie diod LED COMM, GUARD i STATE
‘ < 23x1=8 [2] (patrz réwniez podrecznik "Ztacza DeviceNet/CANopen,
rozdzielacze polowe", rozdziat "Znaczenie wskazan LED")

W@ - 2x1=1 |

51544AXX

Ponizsza tabela przedstawia na przyktadzie adresu 9, jak ustali¢ potozenia
przetgcznikéw DIP dla dowolnych adreséw magistral.

Przeliczanie Reszta Potozenie przetacznika DIP Wartos¢
9/2=4 1 DIP 1=0ON 1
4/2=2 0 DIP 2 = OFF 2
2/2=1 0 DIP 3 = OFF 4
12=0 1 DIP 4 = ON 8
0/2=0 0 DIP 5 = OFF 16
0/2=0 0 DIP 6 = OFF 32
0/2=0 0 DIP 7 = OFF 64
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20 (‘CD Uruchomienie z CANopen

Ustawianie szybkoséci przesytu CANopen

20.3 Ustawianie szybkosci przesytu CANopen

Ustawianie szybko$ci przesytu odbywa sie za pomocg przetgcznikéw DIP S2/1 i S2/2.
W ponizszej tabeli pokazano, jak ustawiana jest szybko$¢ przesytu w oparciu
o potozenie przetacznikéw DIP.

S2 [1] szybkos$é przesytu CANopen

Ustawienie fabryczne: 500 kbodéw

N 2lx1=2
[1]
8 ‘H 2090=0

=2
04989BXX
Szybkos$¢ przesytu Wartos¢ DIP 1 DIP 2
125 kbodow 0 OFF OFF
250 kbodéw 1 ON OFF
500 kbodow 2 OFF ON
1 Mbod 3 ON ON

20.4 Ustawianie dtugosci danych procesowych oraz I/O-Enable

Ustawianie dtugosci danych procesowych odbywa sie za pomocg przetgcznikéw
DIP S2/3 i S2/4. Zezwolenie dla I1/0s odbywa sie za pomocg przetgcznika DIP S2/5.

[1] zarezerwowane, potozenie OFF
S2 [2] /O Enable
Ustawienie fabryczne: Enable
[3] Dtugos¢ danych procesowych
Ustawienie fabryczne: 3 PD

i

(1]

ano
‘ 0| 1 =Enable [2]
W~ 2'x1=2
‘ “20x1=1}[3]
S CE
S -
05972AXX
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Uruchomienie z CANopen (‘I )

Konfiguracja (projektowanie) CANopen-Master @

W ponizszej tabeli pokazano, jak ustawiana jest funkcja zezwolenia dla I/O w oparciu
o potozenie przetgcznikéw DIP. Do sterowania MOVI-SWITCH® zawsze aktywowacé
zezwolenie dla /O (przetacznik DIP S2/3 = "ON").

110 Wartosé DIP 5
Zablokowany 0 OFF
Odblokowany 1 ‘ON

W ponizszej tabeli pokazano, jak ustawiana jest dlugo$¢ danych procesowych w oparciu
o potozenie przetgcznikow DIP. Do sterowania MOVI-SWITCH® zawsze ustawiaé
OPD (przelaczniki DIP S2/3 i S2/4 = "OFF").

Dlugos¢ danych procesowych Wartos¢ DIP 3 DIP 4
~0PD 0 OFF OFF
niedopuszczalna konfiguracja 1 ON OFF
2PD 2 OFF ON
3PD 3 ON ON

20.5 Konfiguracja (projektowanie) CANopen-Master

Plik EDS

Przyktad:

Do przeprowadzenia konfiguracji CANopen-Master potrzebne sg "pliki EDS". Pliki te
instalowane sg przy pomocy oprogramowania konfiguracyjnego. Szczeg6towy sposob
postepowania znajdziesz w podrecznikach do odpowiedniej wersji oprogramowania
konfiguracyjnego. Aktualna wersja plikow EDS dostepna jest na stronie internetowe;j
http://www.sew-eurodrive.de.

Dla kazdej mozliwej konfiguracji danych procesowych dostepny jest odpowiedni
plik EDS. Nazwa przynaleznego pliku EDS wyglada nastepujaco:
+ MXX_YPD.EDS lub MXX_YPDI.EDS

Dodane "I" oznacza, iz wtaczony jest przetgcznik DIP "Dane procesowe I/O". Opis
i znaczenie symboli XX i Y umieszczono w ponizszej tabeli.

XX Typ urzadzenia Y llos¢ danych procesowych
(zgodnie z ustawieniem
przetacznikéw DIP)

21 MFO21A 0 brak danych procesowych
22 MFO22A 2 Sterowanie poprzez 2 dane procesowe
32 MFO32A 3 Sterowanie poprzez 3 dane procesowe

Nalezy zasterowac MOVI-SWITCH® poprzez modut Feldbus MFO22A. Do sterowania
MOVI-SWITCH® potrzebny jest tylko jeden bajt I/O dla konfiguracji danych
procesowych.

Nazwa przynaleznego pliku EDS jest nastepujaca:
+ M22_OPDI.EDS

Podrecznik — Ztgcza Feldbus/Rozdzielacze polowe dla sterowania MOVI-SWITCH®
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Uruchomienie z AS-Interface
Procedura uruchamiania

21 Uruchomienie z AS-Interface
21.1 Procedura uruchamiania

3

Przed przystgpieniem do zdejmowania/zaktadania ztacza AS-Interface (MFK)
zalecamy odfgczenie wszystkich napiec zasilajgcych!

State potgczenie AS-Interface gwarantowane jest dzieki zastosowaniu opisanej
techniki przytaczeniowej str. 60, tak iz w przypadku zdjetego ztgcza, nadal istnieje
mozliwos¢ uzytkowania AS-Interface.

. Sprawdzi¢ prawidtowe podtagczenie MOVI-SWITCH® oraz modutu przytgczeniowego

(MFZ61, MFZ63W).

Przydzielenie zadanego adresu AS-Interface odbywa sie albo poprzez urzadzenie
adresujgce (patrz kolejny rozdziat) albo p6zniej przez Master (patrz opis swojego
urzadzenia AS-Interface-Master).

Wigczy¢ napiecie AS-Interface i napiecie pomocnicze 24 V. Nastepnie powinny
zapali¢ sie na zielono diody AS-Interface-PWR-LED oraz AUX-PWR-LED, a w
przypadku prawidtowej konfiguracji (modut funkcyjny 11) dioda SYS-F-LED powinna
zgasngc.

Do sterowania MOVI-SWITCH® wybieraé¢ zawsze modut funkcyjny 11 (informacje
na temat modutu funkcyjnego 11 znajdziesz w podreczniku "Zlacza AS-Interface,
rozdzielacz polowy").
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Uruchomienie z AS-Interface (‘CD 21

Nadawanie adresu AS-Interface za pomocg urzgdzenia adresujgcego @

21.2 Nadawanie adresu AS-Interface za pomocq urzadzenia adresujacego
Do nadania adresu mozna wykorzystaé urzadzenie adresujgce AS-Interface. Dzigki
temu mozliwe jest proste i niezalezne od sieci adresowanie.
Urzadzenia adresujgce AS-Interface oferujg nastepujace funkcje:
* Odczyt adresu AS-Interface
+ Stopniowe ustawienie adresu na nowg wartosé
» Ustawienie nowego adresu zigcza AS-Interface
+ Kontrola dziatania ze wskazaniem na wys$wietlaczu

Podczas uzywania urzadzenia adresujgcego bedziesz potrzebowat przewodu
potaczeniowego, ktéry bedzie pasowat na potgczenie wtykowe M12 modutu
przytaczeniowego MFK (patrz ponizsza ilustracja).

1: AS-\nterface +

2: V24 1)
X11 3: AS-\nterface -

424N )

06761AXX

[1] Do przydzielenia adresu piny 2 + 4 nie sg potrzebne

Przykiad: Kazde urzadzenie abonenckie AS-Interface adresowane jest oddzielnie (A)
a nastepnie wigczane do magistrali (B).

(o] .
MWEF&@E
MFK../Z63W MFK../Z63W
E o — E On@ &
L] o®®
@@ [CXO) @

o —

(1]

5

&

LLLL

53889AXX

[1]1 Urzadzenie adresujgce AS-Interface
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22 Sterowanie MOVI-SWITCH® poprzez Feldbus
22.1 Zasada

Sterowanie MOVI-SWITCH® odbywa sie poprzez cyfrowe wejScia/wyjécia ztgcza
Feldbus MF... W tym celu nalezy wybrac konfiguracje danych procesowych "OPD +1/O"
lub dla AS-Interface MFK.. "modut funkcyjny 11" (szczegétowe informacje umieszczono
w rozdziale dot. uruchamiania dla danego ztgcza Feldbus).

Master PO - MOVI-SWITCH®
+ MF..
AT [ oo ||

III'l'

e o | é%
@
~4— Pl
54035AXX

PO Procesowe dane wyjsciowe | Pl Wejsciowe dane procesowe

DO wyjscia cyfrowe DI wejscia cyfrowe

22.2 Sterowanie poprzez bajt I/O lub stowo I/O (MFP, MFI, MFD, MFO)

Ponizszy rozdziat przedstawia obsadzenie bajtu I/O lub stowa 1/O do sterowania
MOVI-SWITCH®, z uwzglednieniem przyktadow przytgczeniowych od str. 65 (MFZ.1)
lub str. 69 (MFZ.3W / MFZ26W..).

Sterowanie 1 x

MOVI-SWITCH®-
1E (z MF../Z.1, zarezerwowane, wartosé = 0
MF../Z.3W lub
MFP../Z26W..)

Wyjécie "DO1"

Sygnat sterownlczy 'RUN"

| | | | | | I_MOVI -SWITCH® (0)
m—p (7 |6 |5 ]|4|3]2]1 A 2

Bajt: Digital Outputs

Feldbus-
Master MF.. 21/22

Bajt: Digital Inputs

‘— 7|6 |5 |4|3]2]1]0 ‘—
|_I_J_| | Komunikat zwrotny "OK"

MOVI-SWITCH® (0)

Wejscie "DI1"

(nie stosowany,

jesli zgodnie z przyktadem
na str. 66 zmostkowano
"DOO0" na "DI1")

Wejscie "DI2"

Wejscie "DI3"

zarezerwowane, warto$¢ = 0
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Sterowanie MOVI-SWITCH® poprzez Feldbus
Sterowanie poprzez baijt 1/0 lub stowo 1/0O (MFP, MFI, MFD, MFO)

C &9,

Sterowanie 2 x MOVI-SWITCH®-1E (z MF../Z.1)

Podtaczenie
poprzez zaciski
wedtug str. 65

zarezerwowane, warto$¢ = 0

Sygnat sterowniczy "RUN"
MOVI-SWITCH® (1)

Sygnat sterowniczy "RUN"

| | | | | | |7 MOVI-SWITCH® (0)
w7 |6 |5[a|s|2][1]0 —

- Bajt: Digital Outputs
Feldbus Jt: Dig P MF..21/22
Bajt: Digital Inputs

Master
4_ 716 |s5|afl32]1]0 ‘—
LT 1 L

Komunikat zwrotny "OK"
MOVI-SWITCH® (0)

Komunikat zwrotny "OK"
MOVI-SWITCH® (1)

Wejscie DI2

Wejscie DI3

Sterowanie 1 x MOVI-SWITCH®-2S (z MF../2.1, MF../Z.3W lub MFP../Z26W..)

Sygnat sterowniczy "L"
dla biegu w lewo

Sygnat sterowniczy "R"

| | | | | | | dla biegu w lewo
—> 7|6 |5 |4a]|3]|2|1]0

Feldbus- Baijt: Digital Outputs
Master

MF..21/22
Bajt: Digital Inputs

4_ 7|6 |5 |al|3|2]1]o0 ﬁ
I—I—J—I I— Komunikat zwrotny "OK"

Wejécie "DI1"

Wejscie "DI2"

Wejscie "DI3"

Podrecznik — Ztgcza Feldbus/Rozdzielacze polowe dla sterowania MOVI-SWITCH®

zarezerwowane, wartos¢ =

zarezerwowane, wartos¢ =

Podtaczenie poprzez
zlacze wtykowe M12
zgodnie z str. 66

zarezerwowane, wartos¢ = 0

Sygnat sterowniczy "RUN"
MOVI-SWITCH® (1)

Sygnat sterowniczy "RUN"
MOVI-SWITCH® (0)

Komunikat zwrotny "OK"
MOVI-SWITCH® (0)

obsadzony

Komunikat zwrotny "OK"
MOVI-SWITCH® (1)

obsadzony

zarezerwowane, warto$¢ = 0 zarezerwowane, wartos¢ = 0

0

0
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Sterowanie MOVI-SWITCH® poprzez Feldbus
Sterowanie poprzez modut funkcyjny 11 (przy MFK..)

22
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@

22.3 Sterowanie poprzez modut funkcyjny 11 (przy MFK..)

Ponizszy rozdziat opisuje cykliczng wymiane danych pomiedzy Masterem a Slave
z wykorzystaniem modutu  funkcyjnego 11 do  sterowania MOVI-SWITCH®,
z uwzglednieniem przyktaddw przytaczeniowych od str. 65 (MFZ.1) lub str. 69 (MFZ.3W).

Sterowanie 1 x Przesytanie danych Master —. Slave

MOVI-SWITCH®-
1E (z MFK./Z.1 lub Kodowanie 4-bitowe Znaczenie
MFK./Z.3W) bit 0 nsA%’Cﬁ*sS\}vir?gﬂg%) Ron
bit 1 Wyjscie "DO1"
bit 2 -
bit 3 -

Przesylanie danych Slave - Master

Kodowanie 4-bitowe Znaczenie

bit 0 Komunikat zwrotny "OK"
MOVI-SWITCH® (0)

bit 1 Wejscie "DI1" (nie stosowane jesli zgodnie z przyktadem na str. 66
zmostkowano "DOQ" na "DI1")

bit 2 Wejscie "DI2"

bit 3 Wejscie "DI3"

Sterowanie 2 x
MOVI-SWITCH®-

Przesytanie danych Master -, Slave

Kodowanie 4-bitowe

1E (z MFK./Z.1)

Podtaczenie poprzez zaciski
wedtug str. 65

Znaczenie

Podtaczenie poprzez ztacze
wtykowe M12 zgodnie z str. 66

bit 0 Sygnat sterowniczy "RUN" Sygnat sterowniczy "RUN"
MOVI-SWITCH® (0) MOVI-SWITCH® (0)

bit 1 Sygnat sterowniczy "RUN" Sygnat sterowniczy "RUN"
MOVI-SWITCH® (1) MOVI-SWITCH® (1)

bit 2 - _

bit 3 - -

Przesylanie danych Slave - Master

Kodowanie 4-bitowe

Podtaczenie poprzez zaciski
wedtug str. 65

Znaczenie

Podtaczenie poprzez ztacze
wtykowe M12 zgodnie z str. 66

bit 0 Komunikat zwrotny "OK" Komunikat zwrotny "OK"
MOVI-SWITCH® (0) MOVI-SWITCH® (0)
bit 1 Komunikat zwrotny "OK" obsadzony
MOVI-SWITCH® (1)
bit 2 Wejscie "DI2" Komunikat zwrotny "OK"
MOVI-SWITCH® (1)
bit 3 Wejscie "DI3" obsadzony
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Sterowanie MOVI-SWITCH® poprzez Feldbus
Sterowanie poprzez modut funkcyjny 11 (przy MFK..)

Sterowanie 1 x
MOVI-SWITCH®-
2S (z MFK./Z.1,
MFK./Z.3W)

Przesytanie danych Master . Slave

Kodowanie 4-bitowe

Znaczenie

C &9,

22

@7

bit 0

Sygnat sterowniczy "R" dla biegu w prawo

bit 1
bit 2

Sygnat sterowniczy "L" dla biegu w lewo

bit 3

Przesytanie danych Slave - Master

Kodowanie 4-bitowe

Znaczenie

bit 0

Komunikat zwrotny "OK"

bit 1 . Wejscie "DI1"
bit 2 Wejscie "DI2"
bit 3 Wejscie "DI3"
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Dane techniczne
i Dane techniczne ztgcza PROFIBUS MFP..

23 Dane techniczne

23.1 Dane techniczne ztgcza PROFIBUS MFP..

Specyfikacja elektryczna MFP

Zasilanie elektroniki MFP

U=+24V +/-25 %, | <150 mA

Rozdzielenie potencjatu

* przytacze PROFIBUS-DP bezpotencjatowe
* pomiedzy obwodem logicznym a napigciem zasilajgcym 24 V
* pomiedzy obwodem logicznym a peryferiami/MOVIMOT® poprzez transoptor

Technika przytaczeniowa magistrali

Ekranowanie

na kazde 2 zaciski sprezynowe dla wchodzacego i prowadzacego dalej przewodu
magistrali (opcjonalnie M12)

przez metalowe dtawiki kablowe w wersji EMV

Wejscia binarne (czujniki)

Poziom sygnatu

Kompatybilne z PLC wedtug EN 61131-2 (wejscia cyfrowe typu 1), Ri = 3,0 kQ,
Czas odczytu ok. 5 ms
15 V...+30 V "1" = styk zamkniety / -3 V...+5 V "0" = styk otwarty

Zasilanie czujnikow
Prad znamionowy
Wewnetrzny spadek napiecia

Wyjscia binarne (elementy czynne)
Poziom sygnatu
Prad znamionowy
Prad uptywowy
Wewnetrzny spadek napiecia

24 Vpc wedtug EN 61131-2 odporne na napiecia obce i zwarcia
> 500 mA
maks. 1V

Kompatybilne z PLC wedtug EN 61131-2, odporne na napiecia obce i zwarcia
"0 =0V, "" =24V
500 mA
maks. 0,2 mA
maks. 1V

Dtugos¢ przewodow RS-485

30 m pomiedzy MFP a MOVIMOT® w przypadku oddzielnego montazu

Temperatura otoczenia

Klasa ochrony

-25..60 °C

IP65 (montaz w module MFZ.., wszystkie przytgcza wtykowe uszczelnione)

Specyfikacje PROFIBUS

Warianty protokotéw PROFIBUS
Obstugiwane szybkosci transmisji

PROFIBUS-DP

9,6 kboda ... 1.5 Mboda / 3 ... 12 Mbodoéw (z automatycznym rozpoznawaniem)

Terminacja magistrali

zintegrowane, przytgczane przez przetgcznik DIP wedtug EN 50170 (V2)

Dopuszczalna diugo$¢ przewodéw
w PROFIBUS

9,6 kbodow: 1200 m
19,2 kbodoéw: 1200 m
93,75 kbodow: 1200 m
187,5 kboddéw: 1000 m
500 kboddéw: 400 m
1,5 Mbodéw: 200 m

12 Mbodéw: 100 m

W celu dalszego wydtuzania mozna potgczy¢ kilka segmentéw przez wzmacniacze
regeneracyjne. Maks. wydtuzenie/gtebokos$¢ kaskadowania znajdziesz w
podrecznikach dot. DP-Master lub modutéw wzmacniaczy regeneracyjnych.

Numer identyfikacyjny DP

6001 hex (24577 dec)

Konfiguracje DP bez DI/DO

2 PD, konfiguracja: 113dec, Odec
3 PD, konfiguracja: 114dec, Odec

Konfiguracje DP z DI/DO

2 PD + DI/DO, konfiguracja: 113dec, 48dec
3 PD + DI/DO, konfiguracja: 114dec, 48dec
0 PD + DI/DO, konfiguracja: Odec, 48dec,

Konfiguracje DP z DI

2 PD + DI, konfiguracja: 113dec, 16dec

3 PD + DI, konfiguracja: 114dec, 16dec

0 PD + DI, konfiguracja: Odec, 16dec,

Konfiguracja uniwersalna, do bezposredniego wprowadzania konfiguracji

Dane uzytkowe Set-Prm

maks. 10 bajtéw,

Parametryzacja Hex:

00,00,00,00,00,00,00,00,00,00 Alarm diagnostyczny aktywny (default)
00,01,00,00,00,00,00,00,00,00 Alarm diagnostyczny nie aktywny

Diugosé¢ danych diagnostycznych

maks. 8 bajtéw, wraz z 2 bajtami diagnozy wtasciwej dla urzadzenia

Ustawienia adresow
Nazwa pliku GSD

nie jest obstugiwane, ustawienie za pomoca przetacznikéw DIP
SEW_6001.GSD

Nazwa pliku Bitmap

SEW6001N.BMP
SEW6001S.BMP
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Dane techniczne ztgcza InterBus MFI121, MF122, MFI32 (przewod miedziany)

Dane techniczne KVA

23.2 Dane techniczne zfgcza

Specyfikacja elektryczna MFI

InterBus MFI21, MFI22, MFI32 (przewo6d miedziany)

Zasilanie elektroniki MFI

U=+24V +/-25 %, [ <150 mA

Rozdzielenie potencjatu

Technika przytaczeniowa magistrali

» przytacze InterBus bezpotencjatowe
* pomiedzy obwodem logicznym a napigciem zasilajagcym 24 V
* pomiedzy obwodem logicznym a peryferiami/MOVIMOT® poprzez transoptor

po 5 zaciskéw sprezynowych dla wchodzacego i wychodzgcego przewodu magistrali

Ekranowanie

przez metalowe dtawiki kablowe w wersji EMV

Wejscia binarne (czujniki)

Poziom sygnatu

Zasilanie czujnikow
Prad znamionowy
Wewnetrzny spadek napiecia

Kompatybilne z PLC wedtug EN 61131-2 (wejscia cyfrowe typu 1), Ri = 3,0 kQ,
Czas odczytu ok. 5 ms
15 V...+30 V "1" = styk zamkniety / -3 V...+5 V "0" = styk otwarty

24 V/pc wedtug EN 61131-2 odporne na napigcia obce i zwarcia
> 500 mA
maks. 1V

Wyjscia binarne (elementy czynne)
Poziom sygnatu
Prad znamionowy
Prad uptywowy
Wewnetrzny spadek napigcia

Kompatybilne z PLC wedtug EN 61131-2, odporne na napigcia obce i zwarcia
"0"=0V ""=24V
500 mA
maks. 0,2 mA
maks. 1V

Dlugos¢ przewodow RS-485

Temperatura otoczenia

30 m pomiedzy MFI a MOVIMOT® w przypadku oddzielnego montazu
-25...60 °C

Klasa ochrony

IP65 (montaz w module MFZ.., wszystkie przytacza wtykowe uszczelnione)

Dane programowe

Ztacze InterBus

Magistrala zdalna i instalacyjna magistrala zdalna

Tryb protokolarny

2-przewodowy protokét asynchroniczny 500 kbodow

Kod ID

03hex (034ec) = modut cyfrowy z danymi wejscia/wyjscia

Kod dtugosci

2hex ! 3hex ! 4nex W zaleznosci od ustawienia przetacznikoéw DIP

Dtugosé¢ rejestru na Bus

2, 3 lub 4 stowa (zalezne od przetacznikéw DIP)

Kanat parametrow (PCP)

0 stowa

Dane dla ztacza magistrali zdalnej

Diugos¢ przewodu pomiedzy dwoma MFI w
magistrali zdalnej

Typowa dla InterBus, maks. 400 m

Maksymalna liczba MFI przy magistrali zdalnej

Zalezna od InterBus-Master
64 (konfiguracja 3 PD + DI/DO) — 128 (konfiguracja 2 PD)

Dane dla ztacza instalacyjnej magistrali zdalnej

Diugos¢ przewodu pomiedzy dwoma MFI w
instalacyjnej magistrali zdalnej

Typowa dla InterBus, maks. 50 m pomigdzy pierwszym a ostatnim
urzgdzeniem abonenckim

Maksymalna liczba MFI przy instalacyjnej
magistrali zdalnej

Ograniczona przez catkowity pobor pradu (maks. 4,5 A) dla MFI w
odcinku instalacyjnej magistrali zdalnej i przy spadku napigcia przy ostanim
podtaczeniu MFI
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f Dane techniczne
i Dane techniczne ztgcza InterBus MFI123, MFI33 (Swiattowdd)

23.3 Dane techniczne ztgcza InterBus MFI23, MFI33 (Swiatfowdd)

Specyfikacja elektryczna MFI23F/33B

Zasilanie elektroniki MFI

Rozdzielenie potencjatu

* Magistrala logiczna Ugq = 24 Vp¢ +/- 25 %, Iz <200 mA (typ. 80 mA) plus prad
zasilajgcy dla czujnikdw i przetwornicy MOVIMOT®
* Napiecie elementéw czynnych Ug, = 24 Ve +/- 25 %

Obydwa napigcia Ugq oraz Ug, zostana przeniesione przez petle i moga by¢ przejete
przez ztacze wtykowe dla wychodzacej magistrali zdalnej. Maksymalny prad ciagty
wynosi:

— kazdorazowo maks. 16 A w temperaturze otoczenia 0...40 °C

— kazdorazowo maks. 10 A w temperaturze otoczenia 0...55 °C

* pomiedzy magistralg logiczng a MOVIMOT® poprzez transoptor
* pomiedzy magistralg logiczng a wyjsciami binarnymi poprzez transoptor
« brak rozdzielenia pomiedzy magistralg logiczng a wejsciami binarnymi

Technika przytaczeniowa magistrali

Wityk LWL-Rugged-Line

Wejscia binarne (czujniki)

Poziom sygnatu

Zasilanie czujnikow
Prad znamionowy
Wewnetrzny spadek napiecia

Kompatybilne z PLC wedtug EN 61131-2 (wejscia cyfrowe typu 1), Ri = 3,0 kQ,
Czas odczytu ok. 5 ms
15 V...+30 V "1" = styk zamkniety / -3 V...+5 V "0" = styk otwarty

US1: 24 Vpc wedtug EN 61131-2 odporne na napiecia obce i zwarcia
> 500 mA
maks. 1V

Wyjscia binarne (elementy czynne)
Poziom sygnatu
Prad znamionowy
Prad uptywowy
Wewnetrzny spadek napigcia

Kompatybilne z PLC wedtug EN 61131-2, odporne na napigecia obce i zwarcia
"0"=0V, "" =24V
500 mA
maks. 0,2 mA
maks. 1V

Dlugos¢ przewodow RS-485

Temperatura otoczenia

< 30 m pomiedzy MFI i MOVIMOT®
0...55 °C [maks. 10 A prad ciagty przy przeptywie napiecia przez petle 24 V (US1 i US2)]

Klasa ochrony

IP65 (montaz w module MFZ.., wszystkie przytacza wtykowe uszczelnione)

Dane programowe

Ztacze Interbus

Swiatlowod magistrali zdalnej

Szybkos$¢ przesytu

500 kbodow / 2 Mbody

Kod ID
Kod dtugosci

03},ex (034ec) = modut cyfrowy z danymi wejscia/wyjscia

2hex ! 3hex ! 4hex W zaleznosci od ustawienia przetgcznikéw DIP

Dtugosc¢ rejestru na Bus

2, 3 lub 4 stowa (zalezne od przetacznikéw DIP)

Kanat parametrow (PCP)

Dane dla ztacza InterBus

0 stowa

wchodzaca / wychodzaca magistrala zdalna

Swiattowody (witékna polimerowe 980/1000m)

Technika przytaczeniowa

Dlugos¢ przewodéw pomiedzy dwoma MFI w

magistrali

LWL-Rugged-Line

maks. 50 m, w zaleznosci od rodzaju kabla®)

Maksymalna liczba MFI przy magistrali zdalnej LWL

Zalezna od InterBus-Master
64 (konfiguracja 3 PD + DI/DO) — 128 (konfiguracja 2 PD)

1) Dtiugosci przewodéw < 1m dopuszczalne sg tylko przy zastosowaniu prefabrykowanego mostka kablowego firmy Phoenix Contact IBS

RL CONNECTION-LK
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Dane techniczne KVA

Dane techniczne ztgcza DeviceNet MFD.. [j

23.4 Dane techniczne zigcza DeviceNet MFD..

Specyfikacja elektryczna MFD

Zasilanie elektroniki MFD poprzez DeviceNet

U =11 V...25 V zgodnie ze specyfikacjg DeviceNet
I <200 mA

Napiecie wejsciowe dla falownika i czujnikéw
(zacisk 11/13)

Rozdzielenie potencjatu

Technika przytaczeniowa magistrali

U=+424V +-25%

. Potencjat DeviceNet oraz wejscia/wyjscia

Potencjat DeviceNet oraz MOVIMOT

. Micro-Style Connector Male (M12)

Wejscia binarne (czujniki)

Poziom sygnatu

Kompatybilne z PLC wedtug EN 61131-2 (wejscia cyfrowe typu 1), Ri = 3,0 kQ,
Czas odczytu ok. 5 ms
15 V...+30 V "1" = styk zamkniety /-3 V...+5 V "0" = styk otwarty

Zasilanie czujnikow
Prad znamionowy
Wewnetrzny spadek napiecia

Wyjscia binarne (elementy czynne)
Poziom sygnatu
Prad znamionowy
Prad uptywowy
Wewnetrzny spadek napiecia

24 Vpc wedtug EN 61131-2 odporne na napiecia obce i zwarcia
% 500 mA
maks. 1V

. Kompatybilne z PLC wedtug EN 61131-2, odporne na napigcia obce i zwarcia

"0"=0V,""=24V
500 mA

maks. 0,2 mA
maks. 1V

Dtugos¢ przewodow RS-485

30 m pomiedzy MFD a MOVIMOT® w przypadku oddzielnego montazu

Temperatura otoczenia

Klasa ochrony

-25..60°C

. IP65 (montaz w module MFZ.., wszystkie przytacza wtykowe uszczelnione)

Specyfikacje DeviceNet

Wariant protokotu

Obstugiwane szybkosci transmisji

Master-Slave Connection-Set z Polled I/O i Bit-Strobe 1/0

' 500 kbodow

250 kbodoéw
125 kbodow

Dtugos¢ przewodu DeviceNet
500 kbodow
250 kbodow
125 kbodow

patrz specyfikacja DeviceNet V 2.0
100 m
200 m
400 m

Terminacja magistrali

120 Ohm (podtgczana zewnetrznie)

Konfiguracja danych procesowych bez DI/DO 2 PD
MFD21/MFD22/MFD32 3PD
Konfiguracja danych procesowych z DI/DO 2 PD + DI/DO
MFD21/MFD22 3 PD + DI/DO
0 PD + DI/DO
Konfiguracja danych procesowych z DI 2 PD + DI
MFD32 3 PD + DI

Ustawienie adresu

0PD + DI

Przetaczniki DIP

Diugos¢ danych procesowych

Przetaczniki DIP

1/0 Enable

Przetaczniki DIP

' MFD2x.eds

Nazwa pliku EDS
MFD3x.eds
Nazwa pliku Bitmap MFD2x.bmp
MFD3x.bmp
Nazwa pliku Icon MFD2x.ico
MFD3x.ico
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f Dane techniczne
i Dane techniczne ztgcza CANopen MFO..

23.5 Dane techniczne ztgcza CANopen MFO..

Specyfikacja elektryczna MFO

Zasilanie elektroniki MFO

U=+24V +-25%
Ig < 150 mA

Rozdzielenie potencjatu

Napiecie wejsciowe dla falownika
i czujnikow (zacisk 11/13)

Technika przytaczeniowa magistrali

* Potencjat CAN oraz wejscia/wyj$cia
* Potencjat CAN oraz MOVIMOT

U=+24V +-25%

Micro-Style Connector Male (M12)

Wejscia binarne (czujniki)

Poziom sygnatu

Kompatybilne z PLC wedtug EN 61131-2 (wejscia cyfrowe typu 1), Ri = 3,0 kQ,
Czas odczytu ok. 5 ms
15 V...+30 V "1" = styk zamkniety /-3 V...+5 VV "0" = styk otwarty

Zasilanie czujnikéw
Prad znamionowy
Wewnetrzny spadek napiecia

Wyjscia binarne (elementy czynne)
Poziom sygnatu
Prad znamionowy
Prad uptywowy
Wewnetrzny spadek napiecia

24 Vpc wedtug EN 61131-2 odporne na napiecia obce i zwarcia
> 500 mA
maks. 1V

Kompatybilne z PLC wedtug EN 61131-2, odporne na napigcia obce i zwarcia
"0"=0V,"" =24V
500 mA
maks. 0,2 mA
maks. 1V

Dlugos¢ przewodéw RS-485

30 m pomigdzy MFO a MOVIMOT® w przypadku oddzielnego montazu

Temperatura otoczenia

Klasa ochrony

-25...60 °C

IP65 (montaz w module MFZ.., wszystkie przylacza wtykowe uszczelnione)

Specyfikacja CANopen

Wariant protokotu

1 SDO, 1 PDO, Emergency, Lifetime

Obstugiwane szybkosci transmisji * 1 Mbod
+ 500 kbodow
+ 250 kbodow
* 125 kbodow
Dlugos$¢ przewodu CANopen patrz specyfikacja CANopen DR(P) 303
1 Mbod 40m
500 kbodow 100 m
250 kbodow 200 m
125 kbodow 400 m
Terminacja magistrali 120 Q (podtaczana zewnetrznie)
Konfiguracja danych procesowych bez DI/DO |2 PD
MFO21/MFO22/MFO32 3PD
Konfiguracja danych procesowych z DI/DO |2 PD + DI/DO
MFO21/MFO22 3 PD + DI/DO
0 PD + DI/DO
Konfiguracja danych procesowych z DI 2 PD + DI
MFO32 3PD + DI
0PD + DI

Ustawienie adresu

Przetaczniki DIP

Dtugos¢ danych procesowych

Przetaczniki DIP

1/0 Enable
Pliki EDS

Przetaczniki DIP

Patrz rozdziat "Uruchamianie z CANopen"
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Dane techniczne ztgcza AS-Interface MFK.. [j

23.6 Dane techniczne zigcza AS-Interface MFK..

Specyfikacja elektryczna MFK

Zasilanie elektroniki MFK
(poprzez z6tty przewéd AS-Interface)

zgodnie ze specyfikacjg AS-Interface 2.11, maks. 150 mA

Napiecie wejsciowe dla falownika
i czujnikow
(Napiecie pomocnicze 24 V)

U=+424V +/-25%

Pobor pradu napiecia pomocniczego
("AS-Interface czarny*)

maks. 2 A, zabezpieczenie zbiegunowania
(250 mA MOVIMOT® + zasilanie czujnikdw + elementy czynne)

Rozdzielenie potencjatu

Przytacze AS-Interface i elektronika modutu bezpotencjatowe
pomiedzy elektronikg modutu a peryferiami / MOVMOT®/ ztaczem diagnostycznym przez
transoptor

Technika przytaczeniowa magistrali

Wejscia binarne (czujniki)

Poziom sygnatu

M12 (kodowanie A)

. Kompatybilne z PLC wediug EN 61131-2 (cyfrowe wejscia typu 1), Ri = 3kQ, czas dostepu

ok. 5ms
+15 V...+30 V "1" = styk zamkniety / -3 V...+5 V "0" = styk otwarty

Zasilanie czujnikow
Prad znamionowy
Wewnetrzny spadek napigcia

24 Vpc wedtug EN 61131-2 odporne na napigcia obce i zwarcia
2 500 mA
maks. 1V

Wyjscia binarne (elementy czynne)
Poziom sygnatu
Prad znamionowy
Prad uptywowy
Wewnetrzny spadek napiecia

Dtugos¢ przewodow RS-485

Kompatybilne z PLC wedtug EN 61131-2, odporne na napigcia obce i zwarcia
"0"=0V,"" =24V
500 mA
maks. 0,2 mA
maks. 1V

. 30 m pomiedzy MFK.. a MOVIMOT® w przypadku oddzielnego montazu

Temperatura otoczenia

-25°C do +60 °C

Klasa ochrony

IP65 (montaz w module MFZ.., wszystkie przylacza wtykowe uszczelnione)

Specyfikacja AS-Interface

Wariant protokotu

AS-Interface-Slave o profilu S-7.4-Profil "Four Bit Mode Slave"

Profil AS-Interface S-74

Konfiguracja WEJ./WYJ. Thex

Kod ID 4hex

zew. ID-Code1 Fhex

zew. ID-Code2 Ohex

Adres 1 do 31 (nastawa fabryczna: 0)

z mozliwoscig dowolnie czestych zmian
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Dane techniczne
i Dane techniczne rozdzielacza polowego

23.7 Dane techniczne rozdzielacza polowego

Dane techniczne
MF../Z.3.

Dane techniczne
MF../Z26W..

102

MF../Z.3.
Temperatura otoczenia -25...60 °C
Temperatura magazynowania | -25...85 °C

Klasa ochrony

. IP65 (ztacze Feldbus, pokrywa przytacza sieciowego i przewdd do

podtaczenia silnika zamontowany i przykrecony, wszystkie potaczenia
wtykowe uszczelnione)

Ziacze

PROFIBUS, InterBus, DeviceNet, CANopen, AS-Interface

Dopuszczalne diugosci
przewodow silnikowych

Masa

maks. 30 m (z przewodem hybrydowym SEW)
w przypadku redukcji przekroju poprzecznego w stosunku do przewodu
sieciowego przestrzegaé zabezpieczenia przewodow!

" ok. 1,3 kg

MF../Z26W..

Wytacznik serwisowy

Przetacznik odtgczajacy obcigzenie i zabezpieczenie przewodu
czarny/czerwony, z potréjnym zamknigciem
Typ: ABB MS 325 — 9 + HK20

Temperatura otoczenia

Temperatura magazynowania

-25..55°C

| .25..85°C

Klasa ochrony

IP65 (ztacze Feldbus, pokrywa przytacza sieciowego i przewdd do
podtaczenia silnika zamontowany i przykrecony, wszystkie potaczenia
wtykowe uszczelnione)

Ziacze

Dopuszczalne diugosci
przewodow silnikowych

PROFIBUS

. maks. 30 m (z przewodem hybrydowym SEW)

Masa

ok. 4,4 kg
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Spis adresow 1

Niemcy

Gtoéwny zarzad Bruchsal
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Dystrybucja

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-StralRe 42

D-76646 Bruchsal

Adres skrzynki pocztowej

Postfach 3023 - D-76642 Bruchsal

Tel. +49 7251 75-0

Faks +49 7251 75-1970
http://www.sew-eurodrive.de
sew@sew-eurodrive.de

Centrum serwisowe Centrum
Przekfadnie /
Silniki

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-Strafie 1
D-76676 Graben-Neudorf

Tel. +49 7251 75-1710
Faks +49 7251 75-1711
sc-mitte-gm@sew-eurodrive.de

Centrum
Elektronika

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-StralRe 42
D-76646 Bruchsal

Tel. +49 7251 75-1780
Faks +49 7251 75-1769
sc-mitte-e@sew-eurodrive.de
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SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
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D-30823 Garbsen (przy Hannover)

Tel. +49 5137 8798-30
Faks +49 5137 8798-55
sc-nord@sew-eurodrive.de

Wschéd

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
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D-08393 Meerane (przy Zwickau)

Tel. +49 3764 7606-0
Faks +49 3764 7606-30
sc-ost@sew-eurodrive.de
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SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
DomagkstralRe 5

D-85551 Kirchheim (przy Monachium)

Tel. +49 89 909552-10
Faks +49 89 909552-50
sc-sued@sew-eurodrive.de

Zachéd

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Siemensstralle 1

D-40764 Langenfeld (przy Dusseldorfie)

Tel. +49 2173 8507-30
Faks +49 2173 8507-55
sc-west@sew-eurodrive.de

Drive Service Hotline / dyzur telefoniczny 24-h

+49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357

Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w Niemczech na zadanie.

Francja

Zaktad produkcyjny Haguenau
Dystrybucja
Serwis

SEW-USOCOME

48-54, route de Soufflenheim
B. P. 20185

F-67506 Haguenau Cedex

Tel. +33 3 88 73 67 00
Faks +33 3 88 73 66 00
http://www.usocome.com
sew@usocome.com

Zaktad produkcyjny Forbach

SEW-EUROCOME

Zone Industrielle Technopole
Forbach Sud — B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex

Tel. +33 3 87 29 38 00

Zaklady montazowe Bordeaux

SEW-USOCOME

Tel. +33 5 57 26 39 00

Dystrybucja Parc d’activités de Magellan Faks +33 5 57 26 39 09
Serwis 62, avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +334 72 15 37 00
Parc d’Affaires Roosevelt Faks +334 72 1537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Faks +33 1 64 42 40 88
2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil 'Etang
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych we Francji na zgdanie.
Algerien
Dystrybucja Alger Réducom Tel. +213 21 8222-84
16, rue des Fréres Zaghnoun Faks +213 21 8222-84
Bellevue El-Harrach
16200 Alger
Argentyna
Zaktad montazowy  Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Dystrybucja Centro Industrial Garin, Lote 35 Faks +54 3327 4572-21
Serwis Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar

1619 Garin
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Australia
Zaklady montazowe Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Dystrybucja 27 Beverage Drive Faks +61 3 9933-1003
Serwis Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Faks +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Austria
Zaktad montazowy  Wieden SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Dystrybucja Richard-Strauss-Strasse 24 Faks +43 1 617 55 00-30
Serwis A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Belgia
Zaktad montazowy  Briissel CARON-VECTOR S A. Tel. +32 10 231-311
Dystrybucja Avenue Eiffel 5 Faks +32 10 231-336
Serwis B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be
Brazylia
Zaktad produkcyjny Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 6489-9133

Dystrybucja Avenida Amancio Gaiolli, 50 Faks +55 11 6480-3328
Serwis Caixa Postal: 201-07111-970 http://www.sew.com.br
Guarulhos/SP - Cep.: 07251-250 sew@sew.com.br
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w Brazylii na zadanie.
Butgaria
Dystrybucja Sofia BEVER-DRIVE GMBH Tel. +359 2 9532565
Bogdanovetz Str.1 Faks +359 2 9549345
BG-1606 Sofia bever@mbox.infotel.bg
Chile
Zaktad montazowy  Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Dystrybucja Chile Las Encinas 1295 Faks +56 2 75770-01
Serwis Parque Industrial Valle Grande sewsales@entelchile.net
LAMPA
RCH-Santiago de Chile
Adres skrzynki pocztowe;j
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Chiny
Zaktad produkcyjny Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Zaktad montazowy No. 46, 7th Avenue, TEDA Faks +86 22 25322611
Dystrybucja Tianjin 300457 victor.zhang@sew-eurodrive.cn
Serwis http://www.sew.com.cn
Zaktad montazowy  Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Dystrybucja 333, Suhong Middle Road Faks +86 512 62581783
Serwis Suzhou Industrial Park suzhou@sew.com.cn
Jiangsu Province, 215021
P. R. Chiny
Dalsze adresy dotyczace punktow serwisowych w Chiny na zgdanie.
Chorwacja
Dystrybucja Zagrzeb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Serwis PIT Erdédy 4 1l Faks +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@net.hr
Dania
Zaktad montazowy  Kopenhaga SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Dystrybucja Geminivej 28-30, P.O. Box 100 Faks +45 43 9585-09
Serwis DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk

sew@sew-eurodrive.dk
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Estonia
Dystrybucja Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Paldiski mnt.125 Faks +372 6593231
EE 0006 Tallin veiko.soots@alas-kuul.ee
Finlandia
Zaktad montazowy  Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 3 589-300
Dystrybucja Vesiméaentie 4 Faks +358 3 7806-211
Serwis FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive fi
sew@sew-eurodrive.fi
Gabun
Dystrybucja Libreville Electro-Services Tel. +241 7340-11
B. P. 1889 Faks +241 7340-12
Libreville
Grecja
Dystrybucja Ateny Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
Serwis 12, Mavromichali Street Faks +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136, GR-18545 Piraeus http://www.boznos.gr
Boznos@otenet.gr
Hiszpania
Zaktad montazowy  Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 9 4431 84-70
Dystrybucja Parque Tecnolégico, Edificio, 302 Faks +34 9 4431 84-71
Serwis E-48170 Zamudio (Vizcaya) sew.spain@sew-eurodrive.es
Holandia
Zaktad montazowy  Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700
Dystrybucja Industrieweg 175 Faks +31 10 4155-552
Serwis NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam
Hong Kong
Zaktad montazowy  Hong Kong SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +852 2 7960477 + 79604654
Dystrybucja Unit No. 801-806, 8th Floor Faks +852 2 7959129
Serwis Hong Leong Industrial Complex sew@sewhk.com
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Indie
Zaktad montazowy  Baroda SEW-EURODRIVE India Pvt. LTD. Tel. +91 265 2831021
Dystrybucja Plot No. 4, Gidc Faks +91 265 2831087
Serwis Por Ramangamdi - Baroda - 391 243 mdoffice@seweurodriveindia.com
Gujarat
Biura obstugi Bangalore SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 80 22266565
technicznej 308, Prestige Centre Point Faks +91 80 22266569
7, Edward Road sewbangalore@sify.com
Bangalore
Mumbai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 22 28348440
312 A, 3rd Floor, Acme Plaza Faks +91 22 28217858
Andheri Kurla Road, Andheri (E) sewmumbai@vsnl.net
Mumbai
Irlandia
Dystrybucja Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Serwis 48 Moyle Road Faks +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate
Glasnevin, Dublin 11
Japonia
Zaktad montazowy  Toyoda-cho SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Dystrybucja 250-1, Shimoman-no, Faks +81 538 373814
Serwis Toyoda-cho, lwata gun sewjapan@sew-eurodrive.co.jp

Shizuoka prefecture, 438-0818
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Kamerun
Dystrybucja Douala Electro-Services Tel. +237 4322-99
Rue Drouot Akwa Faks +237 4277-03
B. P. 2024
Douala
Kanada
Zaktady montazowe Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Dystrybucja 210 Walker Drive Faks +1 905 791-2999
Serwis Bramalea, Ontario L6T3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
l.reynolds@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
7188 Honeyman Street Faks +1 604 946-2513
Delta. B.C. V4G 1 E2 b.wake@sew-eurodrive.ca
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Street Faks +1 514 367-3677
LaSalle, Quebec H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w Kanadzie na zadanie.
Kolumbia
Zaktad montazowy  Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Dystrybucja Calle 22 No. 132-60 Faks +57 1 54750-44
Serwis Bodega 6, Manzana B sewcol@andinet.com
Santafé de Bogota
Korea
Zaktad montazowy  Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Dystrybucja B 601-4, Banweol Industrial Estate Faks +82 31 492-8056
Serwis Unit 1048-4, Shingil-Dong master@sew-korea.co.kr
Ansan 425-120
Libanon
Dystrybucja Beirut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 4947-86
B. P. 80484 +961 1 4982-72
Bourj Hammoud, Beirut +961 3 2745-39
Faks +961 1 4949-71
gacar@beirut.com
Litwa
Dystrybucja Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Merkines g. 2A Faks +370 315 79688
LT-4580 Alytus irmantas.irseva@one.lt
Luksemburg
Zaktad montazowy  Briissel CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 10 231-311
Dystrybucja Avenue Eiffel 5 Faks +32 10 231-336
Serwis B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be
Malezja
Zaktad montazowy  Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Dystrybucja No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Faks +60 7 3541404
Serwis 81000 Johor Bahru, Johor kchtan@pd.jaring.my
West Malaysia
Marokko
Dystrybucja Casablanca S.R. M. Tel. +212 2 6186-69 + 6186-70 + 6186-71
Société de Réalisations Mécaniques Faks +212 2 6215-88
5, rue Emir Abdelkader srm@marocnet.net.ma
05 Casablanca
Norwegia
Zaktad montazowy  Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 241-020
Dystrybucja Solgaard skog 71 Faks +47 69 241-040
Serwis N-1599 Moss sew@sew-eurodrive.no
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1

Nowa Zelandia

Zaktady montazowe Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Dystrybucja P.O. Box 58-428 Faks +64 9 2740165
Serwis 82 Greenmount drive sales@sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Faks +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Peru
Zaktad montazowy Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Dystrybucja S.A.C. Faks +51 1 3493002
Serwis Los Calderos 120-124 sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima
Polska
Zaktad montazowy tédz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 67710-90
Dystrybucja ul. Techniczna 5 Faks +48 42 67710-99
Serwis PL-92-518 £.6dz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Portugalia
Zaktad montazowy  Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Dystrybucja Apartado 15 Faks +351 231 20 3685
Serwis P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Republika Czeska
Dystrybucja Praga SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 220121234 + 220121236
Business Centrum Praha Faks +420 220121237
Luna 591 http://www.sew-eurodrive.cz
CZ-16000 Praha 6 - Vokovice sew@sew-eurodrive.cz
Rosja
Dystrybucja St. Petersburg ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 5357142+812 5350430
P.O. Box 36 Faks +7 812 5352287
RUS-195220 St. Petersburg http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
RPA
Zaktady montazowe Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
Dystrybucja Eurodrive House Faks +27 11 494-3104
Serwis Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads dross@sew.co.za
Aeroton Ext. 2
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Capetown SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Faks +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Teleks 576 062
Montague Gardens dswanepoel@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaceo Place Faks +27 31 700-3847
Pinetown dtait@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Rumunia
Dystrybucja Bucuresti Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Serwis str. Madrid nr.4 Faks +40 21 230-7170

011785 Bucuresti

sialco@sialco.ro

12/2007

109



o
1 Spis adresow

Zaktad montazowy
Dystrybucja
Serwis

Senegal
Dystrybucja Dakar SENEMECA Tel. +221 849 47-70
Mécanique Générale Faks +221 849 47-71
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B. P. 3251, Dakar
Serbia i Montenegro
Dystrybucja Beograd DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 3046677
Kajmakcalanska 54 Faks +381 11 3809380
SCG-11000 Beograd dipar@yubc.net
Singapur
Zaktad montazowy  Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701 ... 1705
Dystrybucja No 9, Tuas Drive 2 Faks +65 68612827
Serwis Jurong Industrial Estate Teleks 38 659
Singapore 638644 sales@sew-eurodrive.com.sg
Stowacja
Dystrybucja Sered SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 31 7891311
Trnavska 920 Faks +421 31 7891312
SK-926 01 Sered sew@sew-eurodrive.sk
Stowenia
Dystrybucja Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Serwis Ul. XIV. divizije 14 Faks +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Szwecja
Zaktad montazowy  Jénkdping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442-00
Dystrybucja Gnejsvagen 6-8 Faks +46 36 3442-80
Serwis S-55303 Jonkdping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 J6nképing info@sew-eurodrive.se
Tajlandia
Zaktad montazowy  Chon Buri SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Dystrybucja Bangpakong Industrial Park 2 Faks +66 38 454288
Serwis 700/456, Moo.7, Tambol Donhuaroh sewthailand@sew-eurodrive.co.th
Muang District
Chon Buri 20000
Tunesien
Dystrybucja Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 1 4340-64 + 1 4320-29
7, rue Ibn El Heithem Faks +216 1 4329-76
Z.. SMMT
2014 Mégrine Erriadh
Turcja
Zaktad montazowy Istanbul SEW-EURODRIVE Tel. +90 216 4419163 + 216 4419164 +
Dystrybucja Hareket Sistemleri Sirketi 216 3838014
Serwis Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 Faks +90 216 3055867
TR-34846 Maltepe ISTANBUL sew@sew-eurodrive.com.tr
USA
Zaktad produkcyjny Greenville SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537

1295 Old Spartanburg Highway
P.O. Box 518
Lyman, S.C. 29365

Faks Sales +1 864 439-7830
Faks Manuf. +1 864 439-9948
Faks Ass. +1 864 439-0566
Teleks 805 550
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
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USA
Zaktady montazowe San Francisco SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
Dystrybucja 30599 San Antonio St. Faks +1 510 487-6381
Serwis Hayward, California 94544-7101 cshayward@seweurodrive.com
Philadelphia/PA SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Pureland Ind. Complex Faks +1 856 845-3179
2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Dayton SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Faks +1 937 440-3799
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Dallas SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
3950 Platinum Way Faks +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w USA na zadanie.
Wenezuela
Zaktad montazowy  Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Dystrybucja Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Faks +58 241 838-6275
Serwis Zona Industrial Municipal Norte sewventas@cantv.net
Valencia, Estado Carabobo sewfinanzas@cantv.net
Wegry
Dystrybucja Budapeszt SEW-EURODRIVE Kit. Tel. +36 1 437 06-58
Serwis H-1037 Budapest Faks +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 office@sew-eurodrive.hu
Wielka Brytania
Zaktad montazowy  Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Dystrybucja Beckbridge Industrial Estate Faks +44 1924 893-702
Serwis P.O. Box No.1 http://www.sew-eurodrive.co.uk
GB-Normanton, West- Yorkshire WF6 1QR info@sew-eurodrive.co.uk
Wiochy
Zaktad montazowy  Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 2 96 9801
Dystrybucja Via Bernini, 14 Faks +39 2 96 799781
Serwis 1-20020 Solaro (Milano) sewit@sew-eurodrive.it

Wybrzeze Kosci Stoniowej

Dystrybucja

Abidjan

SICA

Ste industrielle et commerciale pour I'Afrique
165, Bld de Marseille

B. P. 2323, Abidjan 08

Tel. +225 2579-44
Faks +225 2584-36
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SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
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sew@sew-eurodrive.com
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