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Sakerhetsanvisningarnas uppbyggnad

1 Sakerhetsanvisningarnas uppbyggnad

Sakerhetsanvisningarna i denna Montage- och driftsinstruktion ar uppbyggda pa
féljande satt:

Symbol A SIGNALORD!
Typ av fara samt farokalla
Mojliga konsekvenser om anvisningen inte foljs
« Atgérder fér avvarjande av fara
Symbol Signalord Betydelse Konsekvenser om
anvisningen inte foljs
Exempel: Omedelbar livsfara Dodsfall eller svara kroppsskador
/\ VARNING! Mojlig farlig situation Daodsfall eller svara kroppsskador
Allman fara
/\ A FARA! Majlig farlig situation Lattare kroppsskador
Specifik fara,
t.ex. elektriska stétar
STOPP! Mojliga skador pa utrustning och | Skador pa drivsystemet eller dess
@ material omgivning
OBS Nyttig information eller tips.
@ Underlattar hanteringen av
1 drivsystemet.

A FARA!

Anvisningarna i Montage- och driftsinstruktionen maste foljas. Detta ar en forut-
séattning for storningsfri drift och for att eventuella garantiansprak skall uppfyllas.
Las darfor dessa anvisningar innan du bdérjar arbeta med apparaten!

Kontrollera att Montage- och driftsinstruktionen halls tillganglig och i lasbart tillstand
for anlaggnings- och driftsansvariga och for alla personer som under eget ansvar
befattar sig med anlaggningen.

Ansvarsbegrénsning:

Att folja Montage- och driftsinstruktionen ar en grundldaggande forutsattning for
siker drift av multiomformare MOVIDRIVE® compact och for att angivna produkt-
egenskaper och prestanda skall uppnas. SEW-EURODRIVE atar sig inget ansvar
for person-, sak- och formégenhetsskador som beror pa att Montage- och drifts-
instruktionen inte har foljts. Inga garantiansprak kan goras gallande i sadana fall.
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Sakerhetsanvisningar
Allmant

2 Sakerhetsanvisningar

2.1  Allmént

2.2 Malgrupp

Foljande grundlaggande sakerhetsanvisningar har till syfte att férebygga person- och
utrustningsskador. Anvandaren maste sakerstdlla att de grundlaggande sakerhets-
anvisningarna beaktas och respekteras. Anlaggnings- och driftsansvariga, samt per-
soner som under eget ansvar arbetar med apparaten, maste lasa Montage- och drifts-
instruktionen i sin helhet och férstd dess innehall. Vid oklarheter eller behov av
ytterligare information, kontakta SEW-EURODRIVE.

Skadade produkter far aldrig installeras eller tas i drift. Meddela omedelbart eventuella
transportskador till transportforetaget.

Under drift kan multiomformare, beroende pa aktuell skyddsklass, uppvisa atkomliga
spanningsférande, rdrliga eller roterande delar, liksom heta ytor.

Felaktig borttagning av skyddskapor, felaktig anvandning och felaktig installation eller
drift medfor risk for svara skador pa personer och utrustning.

Ytterligare information finns i dokumentationen.

Allt arbete med installation, idrifttagning, reparation och underhall far endast utféras av
kvalificerad elektriker (IEC 60364 resp. CENELEC HD 384 eller DIN VDE 0100 och
IEC 60664 eller DIN VDE 0110 samt nationella foreskrifter for férebyggande av olycks-
fall maste foljas).

Elektriker, inom ramen for dessa grundlaggande sakerhetsanvisningar, ar personer som
ar fértrogna med uppstéllning, montering, idrifttagning och drift av produkten, och som
ar adekvat kvalificerade for dessa uppgifter.

Allt arbete med transport, lagring, drift och atervinning maste utféras av personer som
har fatt motsvarande instruktion.

2.3 Avsedd anvandning

Sékerhets-
funktioner

Multiomformare ar komponenter avsedda for inbyggnad i elektriska anlaggningar eller
maskiner.

Vid inbyggnad i maskin ar idrifttagning av multiomformaren (inledning av reguljar drift)
ar inte tillaten forran det ar faststallt att maskinen uppfyller radets direktiv 98/37/EEG
(Maskindirektivet). Beakta EN 60204.

Idrifttagning (dvs. inledning av reguljar drift) ar tillaten endast under forutsattning att
kraven i radets direktiv 89/336/EEG (EMC-direktivet) ar uppfyllda.

Multiomformaren uppfyller kraven enligt EGs Lagspanningsdirektiv 73/23/EEG. De
harmoniserade normerna i serie EN 61800-5-1/DIN VDE T105 tillsammans med
EN 60439-1/VDE 0660 del 500 och EN 60146/VDE 0558 tillampas for multiomfor-
marna.

Tekniska data och anslutningsanvisningar finns pa markskylten och i dokumentationen.
Dessa anvisningar skall ovillkorligen fdljas.

Multiomformarna MOVIDRIVE® compact far inte fylla nagra sakerhetsfunktioner utan ett
Overordnat sakerhetssystem. Anvand overordnade sakerhetssystem for att sdkerstélla
utrustnings- och personskydd.
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Sakerhetsanvisningar
Transport, lagring

2.4 Transport, lagring

Anvisningarna for transport, lagring och korrekt hantering skall foljas. Miljoférhallanden
i enlighet med kapitlet "Allmanna tekniska data" skall vara uppfylida.

2.5 Installation
Uppstallning och kylning av apparater maste ske i enlighet med gallande foreskrifter och
tillhérande dokumentation.

Multiomformarna skall skyddas mot otillatna pakanningar. Framfor allt vid transport och
hantering ar det viktigt att inga komponenter deformeras och/eller isolationsavstand for-
andras. Undvik att vidrora elektroniska komponenter och kontakter.

Multiomformare innehaller komponenter som ar kansliga for elektrostatiska urladd-
ningar och som kan skadas av felaktig hantering. Elektriska komponenter far inte
skadas eller forstoras mekaniskt (detta kan under vissa omstandigheter medféra halso-
fara).

Om inget annat uttryckligen foreskrivs ar foljande tillampningar forbjudna:
* Anvandning i explosionsfarlig miljo.
+ Anvandning i omgivning med skadlig olja, syra, gas, a&nga, damm, stralning etc.

* Anvandning i ej stationara tillampningar dar det férekommer mekaniska vibrations-
och stotbelastningar som 6verstiger vad som tillats enligt EN 50178.

2.6 Elektrisk anslutning

Vid arbete pa spanningsforande frekvensomformare skall gallande nationella fére-
skrifter for forebyggande av olycksfall (t.ex. BGV A3) foljas.

Den elektriska installation skall utféras i enlighet med gallande féreskrifter (gallande
t.ex. ledararea, sakringar och skyddsledaranslutning). Mer detaljerad information finns i
dokumentationen.

Anvisningar for EMC-riktig installation, som skarmning, jordning, filterinstallation och
kabelférlaggning finns i multiomformarens dokumentation. Dessa anvisningar skall alltid
beaktas dven da det galler CE-markta frekvensomformare. Tillverkaren av anlagg-
ningen eller maskinen ansvarar for att EMC-gransvardena enligt lag respekteras.

Skyddsatgarder och skyddsanordningar maste uppfylla gallande foreskrifter (t.ex.
EN 60204 eller EN 61800-5-1).

Nodvandiga skyddsatgarder: Jordning av apparaten.

2.7 Séker frankoppling

Apparaten uppfyller alla krav for saker frankoppling av matnings- och elektronikanslut-
ningar i enlighet med EN 61800-5-1. For att garantera saker frankoppling maste alla
anslutna stromkretsar ocksa uppfylla kraven for séker frankoppling.
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2.8

Drift

Sakerhetsanvisningar

Drift

Anlaggningar i vilka multiomformare ar inbyggda maste vid behov kompletteras med
ytterligare dvervaknings- och skyddsanordningar i enlighet med géllande sdkerhets-
foreskrifter, t.ex. lagar om maskinutrustning, férebyggande av olycksfall etc. Andringar
av multiomformaren med hjalp av operatérsprogrammet tillats.

Nar multiomformaren har skilts frdn matningsspanning far spanningsférande apparat-
delar och kraftplintar inte omedelbart berdras eftersom det fortfarande kan foreligga
spanning fran uppladdade kondensatorer. Dessutom skall varningsskyltarna pa multi-
omformaren féljas.

Alla doérrar och luckor skall vara stangda under drift.

Att driftindikeringen eller annan indikering ar slackt ar ingen garanti for att omformaren
ar spanningslos och skild fran natspanningen.

Apparatens interna sakerhetsfunktioner eller yttre mekanisk blockering kan leda till att
motorn stannar. Vid eliminering av orsaken eller vid aterstallning kan drivsystemet starta
av sig sjalv. Om detta av sdkerhetsskal inte kan tillatas for den drivna maskinen, skilj
apparaten fran matningsnatet innan reparationsarbetet inleds.
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Apparatuppbyggnad

Typbeteckning, markskyltar och leveransomfattning

3 Apparatuppbyggnad

3.1  Typbeteckning, mérkskyltar och leveransomfattning

Exempel pa typbeteckning
MCH 41 A 0055 -

00

|— Utférande

Kvadranter

Anslutningssatt

Natfilter

Anslutnings-

spanning

Rek. motor-

effekt

Version A

Serie och

variant

Serie
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00 = Standard
0T = Teknologi

4 = 4Q (med bromschopper)

3 = 3-fasig

A = EMC-klass A

0 = Ingen radioavstdrning

5=AC 380 ... 500 V
2=AC 200 ..240V

0055 = 5,5 kW

40 = utan faltbuss
41 = med PROFIBUS-DP-V1
42 = med INTERBUS-FO

MCH = faltorienterad med givare
(Hiperface®, sin/cos eller TTL) for
asynkron- och synkronmotor
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Exempel pa

mérkskylt

Leverans-
omfattning

Apparatuppbyggnad
Typbeteckning, markskyltar och leveransomfattning

Den fullstandiga markskylten sitter pa sidan av apparaten.

EN 61800-3
EN 50178
Typ MCH42A0015-5A3-4-0
Sach.Nr. 8275653 Senen Nr 0146763
Eingang / Input

EURODRIVE =330 500 v +-10% u 30V, U

D-76646 Bruchsal ~ f= 50..60Hz  +-5% | f=0..180 Hz

Nmrichier 1= 3,6 AAC (400 V) = 4'AAC (400 V) ( (
Made in Germany T= 0.40°C IP20]P=28KkVA Lastart M

05230AXX
Bild 1:  Fullstédndig mérkskylt
Det sitter dessutom en typetikett pa fronten (ovanfor tillvalsplatsen TERMINAL).
ve. MCH42A0015-5A3-4-00
SACH.-NR.: 8275653 SERIEN-NR: 0146763
05231AXX

Bild 2: Typetikett

* MCH: Alla franskiljbara plintar for signaler (X10 ... X12:) pasatta.

» Extra vid byggstorlek 1: Franskiljbara plintar for natanslutningarna (X1... X4) pasatta.
» Extra vid byggstorlek 1 och 2: Skarmklamma for effektdelen.

» Extra vid byggstorlek 4 och 5: Beroringsskydd fér natanslutningarna.
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Apparatuppbyggnad 3
Byggstorlek 1 MCH4_A

3.2 Byggstorlek 1 MCH4_A

MCH4_A...-5A3 (400/500 V AC-apparater): 0015 ... 0040
MCH4_A...-2A3 (230 V AC-apparater): 0015 ... 0037

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]
[6]
[7]
(8]
(9]
(10]
(11]
(12]
(13]
(14]
(1]
[16]

(17]
(18]
[19]
(20]

Montage- och driftsinstruktion —
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[14] [13][12]
60122AXX

X1: Natanslutning 1/L1, 2/L2, 3/L3, franskiljbar

X4: Anslutning, mellankretskoppling -Uz / +Uz och skyddsjord (PE), franskiljpar

TERMINAL: Tillvalsplats for mandverenhet DBG eller tillval USS21A/USB11A

V1: Driftslysdiod

Fastskruv A for anslutningsenheten

Lucka for anslutningsenhet med textfalt

X10: Elektronikplintrad, franskiljpar

X11: Elektronikplintrad, franskiljbar

X12: Elektronikplintrad, franskiljbar

Fastskruv B for anslutningsenheten

Skruv for styrenhetens skdrmklamma

X3: Anslutning, bromsmotstand 8/R+, 9/R- och skyddsjord (PE), franskiljbar

Anslutning for skarmklamma till effektdelen (ej synlig)

X2: Motoranslutning 4/U, 5/V, 6/W

X15: Ingaéng, motorgivare (15-polig D-sub-honkontakt)

X14: Utgang for inkrementalgivarsimulering eller ingang for extern givare
(15-polig D-sub-kontakt)

Endast vid MCH42A X30 ... X33: INTERBUS-FO-anslutningar
Diagnoslysdioder, INTERBUS

Anslutningsenhet, avtagbar

Endast vid MCH41A X30: PROFIBUS-DP-anslutning (9-polig D-sub-honkontakt)

MOVIDRIVE® compact MCH4_A 1
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Apparatuppbyggnad
Byggstorlek 2 MCH4_A

3.3 Byggstorlek 2 MCH4_A

MCH4_A...-5A3 (400/500 V AC-apparater): 0055 ... 0110
MCH4_A...-2A3 (230 V AC-apparater): 0055 / 0075

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]
(6]
(7]
(8]
9]
(10]
(11]
[12]
[13]
(14]
(15]
[16]

(17]
(18]
(19]
(20]

[20

60124AXX

X1: Natanslutning 1/L1, 2/L2, 3/L3

X4: Anslutning, mellankretskoppling -Uz / +Uz och skyddsjord (PE)
TERMINAL: Tillvalsplats fér mandverenhet DBG eller tillval USS21A/USB11A
V1: Driftslysdiod

Fastskruv A for anslutningsenheten

Lucka for anslutningsenhet med textfalt

X10: Elektronikplintrad, franskiljbar

X11: Elektronikplintrad, franskiljbar

X12: Elektronikplintrad, franskiljpar

Fastskruv B for anslutningsenheten

Skruv for styrenhetens skarmklamma

X3: Anslutning, bromsmotstand 8/+R, 9/-R och skyddsjord (PE)
Anslutning for skdrmklamma till effektdelen (ej synlig)

X2: Motoranslutning 4/U, 5/V, 6/W

X15: Ingdng, motorgivare (15-polig D-sub-honkontakt)

X14: Utgang for inkrementalgivarsimulering eller ingang for extern givare
(15-polig D-sub-kontakt)

Endast vid MCH42A X30 ... X33: INTERBUS-FO-anslutningar
Diagnoslysdioder, INTERBUS

Anslutningsenhet, avtagbar

Endast vid MCH41A X30: PROFIBUS-DP-anslutning (9-polig D-sub-honkontakt)
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Apparatuppbyggnad 3
Byggstorlek 3 MCH4_A

3.4 Byggstorlek 3 MCH4_A

MCH4_A...-503 (400/500 V AC-apparater): 0150 ... 0300
MCH4_A...-203 (230 V AC-apparater): 0110/ 0150

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]
(6]
(7]
(8]
9]
(10]
(1]
(12]
[13]
(14]
(15]
[16]
(17]

(18]
[19]
[20]
(21]

Montage- och driftsinstruktion —

[15] [14]

60126AXX

Skyddsjordanslutningar (PE)

X1: Natanslutning 1/L1, 2/L2, 3/L3

X4: Anslutning, mellankretskoppling -Uz / +Uz och skyddsjord (PE)
TERMINAL: Tillvalsplats féor mandverenhet DBG eller tillval USS21A/USB11A
V1: Driftslysdiod

Fastskruv A for anslutningsenheten

X10: Elektronikplintrad, franskiljbar

X11: Elektronikplintrad, franskiljbar

X12: Elektronikplintrad, franskiljpar

Fastskruv B for anslutningsenheten

Skruv for styrenhetens skarmklamma

Lucka for anslutningsenhet med textfalt

X3: Anslutning, bromsmotstand 8/+R, 9/-R och skyddsjord (PE)
X2: Motoranslutning 4/U, 5/V, 6/W

Skyddsjordanslutningar (PE)

X15: Ingéng, motorgivare (15-polig D-sub-honkontakt)

X14: Utgang for inkrementalgivarsimulering eller ingang for extern givare
(15-polig D-sub-kontakt)

Endast vid MCH42A X30 ... X33: INTERBUS-FO-anslutningar
Diagnoslysdioder, INTERBUS

Anslutningsenhet, avtagbar

Endast vid MCH41A X30: PROFIBUS-DP-anslutning (9-polig D-sub-honkontakt)

MOVIDRIVE® compact MCH4_A 13




14

Apparatuppbyggnad
Byggstorlek 4 MCH4_A

3.5 Byggstorliek 4 MCH4_A

MCH4_A...-503 (400/500 V AC-apparater): 0370 / 0450
MCH4_A...-203 (230 V AC-apparater): 0220 / 0300

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]
(6]
(7]
(8]
9]
(10]
(11]
[12]
[13]
(14]
(15]
[16]

(17]
(18]
(19]
(20]

[12] [14] [13] [12]
60131AXX

Skyddsjordanslutningar (PE)

X1: Natanslutning 1/L1, 2/L2, 3/L3

X4: Anslutning, mellankretskoppling -U / +Uz och skyddsjord (PE)
TERMINAL: Tillvalsplats féor mandverenhet DBG eller tillval USS21A/USB11A
V1: Driftslysdiod

Fastskruv A for anslutningsenheten

X10: Elektronikplintrad, franskiljbar

X11: Elektronikplintrad, franskiljbar

X12: Elektronikplintrad, franskiljpar

Fastskruv B for anslutningsenheten

Skruv for styrenhetens skarmklamma

Skyddsjordanslutningar (PE)

X3: Anslutning, bromsmotstand 8/+R, 9/-R och skyddsjord (PE)
X2: Motoranslutning 4/U, 5/V, 6/W

X15: Ingdng, motorgivare (15-polig D-sub-honkontakt)

X14: Utgang for inkrementalgivarsimulering eller ingang for extern givare
(15-polig D-sub-kontakt)

Endast vid MCH42A X30 ... X33: INTERBUS-FO-anslutningar
Diagnoslysdioder, INTERBUS

Anslutningsenhet, avtagbar

Endast vid MCH41A X30: PROFIBUS-DP-anslutning (9-polig D-sub-honkontakt)
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Apparatuppbyggnad 3
Byggstorlek 5 MCH4_A

3.6 Byggstorlek 5 MCH4_A
MCH4_A...-503 (400/500 V AC-apparater): 0550 / 0750

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]
(6]
(7]
(8]
(9]
(10]
(1]
[12]
[13]
(14]
[15]
[16]

(17]
(18]
(19]
(20]

Montage- och driftsinstruktion —
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[12] [14] [13] [12]

60134AXX

Skyddsjordanslutningar (PE)

X1: Natanslutning 1/L1, 2/L2, 3/L3

X4: Anslutning, mellankretskoppling -U; / +U och skyddsjord (PE)
TERMINAL: Tillvalsplats for mandverenhet DBG eller tillval USS21A/USB11A
V1: Driftslysdiod

Fastskruv A for anslutningsenheten

X10: Elektronikplintrad, franskiljbar

X11: Elektronikplintrad, franskiljpar

X12: Elektronikplintrad, franskiljbar

Fastskruv B for anslutningsenheten

Skruv for styrenhetens skarmklamma

Skyddsjordanslutningar (PE)

X3: Anslutning, bromsmotstand 8/+R, 9/-R och skyddsjord (PE
X2: Motoranslutning 4/U, 5/V, 6/W

X15: Ingéng, motorgivare, 15-polig D-sub-honkontakt)

X14: Utgang for inkrementalgivarsimulering eller ingang for extern givare
(15-polig D-sub-kontakt)

Endast vid MCH42A X30 ... X33: INTERBUS-FO-anslutningar
Diagnoslysdioder, INTERBUS

Anslutningsenhet, avtagbar

Endast vid MCH41A X30: PROFIBUS-DP-anslutning (9-polig D-sub-honkontakt)
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4 Installation
Installationsanvisningar for grundapparat

4 Installation
4.1 Installationsanvisningar fér grundapparat

Atdragnings- * Anvand endast anslutningskomponenter av originalfabrikat. Observera max
moment tillatet atdragningsmoment for kraftplintarna pa MOVIDRIVE®.

— Byggstorlek 1 — 0,6 Nm
— Byggstorlek 2 — 1,5Nm
— Byggstorlek 3 — 3,5Nm
— Byggstorl. 4 och5 — 14 Nm

Nm!

fi

ra
| A
b
| X3 |
i

59847AXX
Bild 3:  Kontrollera atdragningsmomenten
+ Max tillatet atdragningsmoment for signalklammorna uppgar till 0,6 Nm.
Minsta fria » For korrekt kylning, lamna 100 mm fritt utrymme 6ver och under enheten. Inget
utrymme samt fritt utrymme erfordras pa sidorna. Flera enheter kan monteras i kontakt med var-
monteringsldge andra. For storlekarna 4 och 5 far inga varmekansliga komponenter installeras

narmare an 300 mm ovanfor apparaten. Installera darfor alltid apparaterna lodrat.
Liggande, sned eller upp och nervand installation ar inte tillaten!

60136AXX
Bild 4: Minsta fria utrymme samt monteringslége
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Installation 4
Installationsanvisningar for grundapparat

Skilda
kabelkanaler

Sékringar och
jordfelsbrytare

« Kraftkablar och styrkablar skall férldggas i skilda kabelkanaler.

» Installera sakringar vid borjan av kraftkabeln efter samlingsskenans avgrening
(— anslutningsschema foér grundapparaten, natdel och broms).

« SEW-EURODRIVE rekommenderar att jordfelsbrytare inte anvands. Om jordfels-
brytare (FI) féreskrivs som direkt eller indirekt beréringsskydd, observera féljande
anvisningar fran EN 61800-5-1:

A VARNING!

Jordfelsbrytare av fel typ installerad.
Dodsfall eller svara kroppsskador.

MOVIDRIVE® kan ge upphov till en likstrom i skyddsjordledaren. | fall da en jordfels-
brytare (FI) anvands for att skydda mot direkt eller indirekt berdring tillats endast jord-
felsbrytare (Fl) av typ B pa matningssidan av MOVIDRIVE®.

Nét- och broms-
kontaktorer

+ Som nat- och bromskontaktorer skall endast kontaktorer i brukskategori AC-3
(EN 60947-4-1) anvandas.

1

Fler dn fyra
apparater

PE-nétanslutning
(— EN 61800-5-1)

IT-néat

OBS

* Anvand inte natkontaktor K11 (— kap. "Kopplingsschema fér grundapparat") for
stegning utan endast for till/frankoppling av omformaren. For stegning, anvand
kommandot "Frigivning/stopp", "Hoger/stopp" eller "Vanster/stopp".

« Natkontaktor K11 far inte manovreras med kortare intervall &n 10 s.

* Fler an fyra apparater till en fér summastrommen dimensionerad néatkontaktor:
Koppla en 3-fasig natdrossel emellan for att begransa inkopplingsstrommen.

+  Vid nitkabel < 10 mm?: Forlagg en andra skyddsjordledare med samma ledar-
area som natkabeln parallellt med skyddsledaren via separata plintar, eller en
skyddsledare av koppar med en ledararea pa 10 mm?2.

+ Vid nitkabel 10 mm? ... 16 mm?; Forlagg en skyddsledare i koppar med samma
ledararea som natkabeln.

+ Vid natkabel 16 mm? ... 35 mm?: Forlagg en skyddsledare i koppar med en ledar-

area pa 16 mm?2.

+  Vid nitkabel > 35 mm?: Forlagg en skyddsledare i koppar med samma ledararea
som natkabeln.

* | elndt med icke direktjordad stjarnpunkt (IT-nédt) rekommenderar SEW-
EURODRIVE att isolationsvakt med pulskodsmatning anvands. Darigenom
undviks felutlésningar av isolationsvakten p.g.a. omformarens jordkapacitans. EMC-
gransvardena for storningsstralning ar inte specificerade vid elnat utan direkt-
jordad stjarnpunkt (IT-nét).

Montage- och driftsinstruktion — MOVIDRI VE® compact MCH4_A 17
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Installationsanvisningar for grundapparat

Ledararea .

Apparatutgang

Nétkabel: Ledararea utgaende fr&n nominell ingdngsstrém I, 5 vid nominell last.
Motorkabel: Ledararea utgaende fran nominell utstrom Iy.
Elektronikledningar MCH:

— Endast enkelledare 0,20...1,5 mm? (AWG24...16)
— Vid 1,5 mm? (AWG16), anvand en ratvinklig krimptang

STOPP!

Om kapacitiva laster ansluts kan MOVIDRIVE® forstoras.

Anslut endast resistival/induktiva laster (motorer).

Anslut under inga omstandigheter kapacitiva laster.

[ ]

(Glale)

60135AXX

Bild 5: Anslut bara resistiv/induktiv last, ingen kapacitiv last

Anslutning av .
bromsmotstand

Montering av .
bromsmotstand
BW.../BW..-T/
BW...-P

Anvand tva taitt tvinnade ledare eller en skidarmad kraftkabel med tva ledare.
Ledararea i enlighet med omformarens nominella utstrom.

Skydda bromsmotstandet med ett bimetallrela / termiskt 6verbelastningsrela
(— anslutningsschema fér grundapparat, natdel och broms). Stall in utlésnings-
strommen i enlighet med Tekniska data for bromsmotstand. SEW-EURODRIVE
rekommenderar anvandning av ett dverstromsreld med utldsningsklass 10 eller 10A
i enlighet med EN 60947-4-1.

Vid bromsmotstand i serie BW...-T / BW...-P kan som alternativ till ett bimetallrela
den integrerade temperaturvakten anslutas med en skdarmad kraftkabel med
2 ledare.

Montera plana bromsmotstand med tillhérande beréringsskydd.

Tillaten montering:

— Pa horisontella ytor
— Pa vertikala ytor med plintarna nedat och halbleck uppe och nere

Otillaten montering:
— Pa vertikala ytor med plintarna uppat, at vanster och at héger
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Installationsanvisningar for grundapparat

Drift med .
bromsmotstand

Ledningarna till bromsmotstanden leder vid nominell drift likspanning med hog
pulsfrekvens.

A VARNING!

Digitala .
ingangar/ .
digitala utgangar

EMC-riktig .
installation .

Ytorna pa bromsmotstanden uppnar héga temperaturer vid belastning med Py,.
Brand- och brannskaderisk.

Valj darfér en lamplig installationsplats. Normalt monteras bromsmotstanden pa
elskapets tak.

Vidror inte bromsmotstandet.

De digitala ingangarna ar potentialskilda via optokopplare.

De digitala utgangarna ar kortslutningssédkra och skyddade mot extern
spanning upp till 30 V DC. Externa spanningar 6verstigande 30 V DC kan skada
de digitala utgangarna.

Anvand endast skdrmade styrledningar.

Alla ledningar utom natkabeln maste vara skdrmade. Som alternativ till skdrm kan
motorkabeln avstéras med tillvalet utgangsdrossel HD for att uppfylla stérnings-
grénsvardena.

Vid anvandning av skarmad motorkabel, t.ex. fardigtillverkad motorkabel fran SEW-
EURODRIVE, maste de oskarmade ledarna mellan skdarmanslutningen och
anslutningsplintarna i omformaren utféras sa korta som mojligt.

Forlagg skdarmen med kortast méjliga avstand och anslut den med stor kon-
taktyta till jord i bada andarna. For att undvika jordslingor kan den ena skar-
manden jordas via en avstérningskondensator (220 nF / 50 V). Vid dubbelskarmad
ledning, anslut den yttre skdrmen pa omformarsidan och den inre i motsatt ande.

60028AXX

Bild 6: Korrekt skdrmanslutning med metallklamma (skdrmkldmma) eller kabelférskruvning

For skarmning av ledningarna kan aven jordade plattrummor eller metallrér
anvandas. Forlagg kraft- och styrledningar skilda fran varandra.

Omformare och alla tillhérande apparater skall jordas HF-massigt (metallisk
ytkontakt mellan jord och apparathélje, t.ex. mot olackerad monteringsplat i
elskapet).

Montage- och driftsinstruktion — MOVIDRI VE® compact MCH4_A
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Installationsanvisningar for grundapparat

OBS

» Detta ar en produkt med begransad distribution, i enlighet med IEC 61800-3. Denna
produkt kan orsaka EMC-storningar i bostadsmiljé. | sadana fall kan det vara nod-
vandigt for anvandaren att vidta skyddsatgarder.

« Utforlig information om EMC-riktig installation finns i dokumentet "Electromagnetic
Compatibility in Drive Engineering" som kan bestallas fran SEW-EURODRIVE.

Nitfilter

Stéremission

+ Byggstorlek 1 och 2 innehaller som standard ett natfilter. Med detta natfilter upp-
fylls gransvardesklass A pa natsidan. For att uppfylla gransvardesklass B maste
tillvalet Natfilter NF...-... anvandas.

» For storlekarna 3 till 5 kravs for gransvardesklass A och B tillvalet Natfilter
NF...-... .

* Montera natfiltret i narheten av omformaren, dock inte sa nara att det inkraktar pa
minsta fria utrymme for kylning.

» Inga kopplingsapparater far finnas mellan natfilter och MOVIDRIVE®.

» Se till att ledningen mellan nétfiltret och omformaren blir sa kort som mgjligt,
dock max 400 mm. Oskarmade, tvinnade ledare ar tillrackligt. Anvand oskarmade
kablar for natanslutning.

*+ Om flera omformare ansluts till ett natfilter maste detta natfilter monteras
antingen direkt vid apparatskapets natanslutning eller i omformarens omedel-
bara narhet. Valet av natfilter skall utga fran de anslutna omformarnas totala strém.

+ EMC-gransvardena for storningsstralning ar inte specificerade vid elndt utan
jordad stjarnpunkt (IT-nat). Natfiltrens inverkan i IT-nat &r mycket begransad.

For att uppfylla gransvardesklass A och B rekommenderar SEW-EURODRIVE pa
utgangssidan féljande EMC-atgarder:

+ Skarmad motorkabel
+ Tillvalet utgangsdrossel HD...
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Utgéngsdrossel * Montera utgangsdrosseln i ndrheten av omformaren, dock inte sa nara att den
HD... inkraktar pa minsta fria utrymme for kylning.

» For alla tre fasledarna i motorkabeln [1] tilsammans genom utgangsdrossein.
For att uppna en hogre filterverkan, for inte skyddsjordledaren genom utgangs-
drosseln!

60029AXX

[1] Motorkabel

Montage- och driftsinstruktion — MOVIDRI VE® compact MCH4_A
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Installationanvisningar for PROFIBUS-DP-granssnitt (MCH41A)

4.2 Installationanvisningar for PROFIBUS-DP-grédnssnitt (MCH41A)

Stifttilldelning Anslutningen till PROFIBUS-natet sker med en 9-polig D-sub-kontakt i enlighet med
IEC 61158 (— foljande bild). T-Buss-anslutningen maste géras med motsvarande utférd
kontakt.

9-polig Tvinnade

D-subkontakt signalledare!

&,

RxD/TxD-P 3 —
RXD/TxD-N 8
CNTR-P 4l =
DGND (M5V) 5 Forklaring: god ytkontakt mellan
VP (P5V/100mA)| 6 kontaktdonskapsling och skarm!
DGND (M5V) 9

X30:
02893ASV

Anslutning av multiomformaren MOVIDRIVE® compact till PROFIBUS-systemet gors i
regel via en tvinnad, skarmad 2-tradsledning. Vid valet av busskontaktdon maste man
tanka pa att det skall klara den maximala éverféringshastigheten.

Anslutningen av 2-trddsledningen till PROFIBUS-kontakidonet gors via stift 3
(RxD/TxD-P) och stift 8 (RxD/TxD-N). Kommunikationen sker via dessa bada stift.
RS485-signalerna RxD/TxD-P och RxD/TxD-N maste ha samma stiftarrangemang for
alla PROFIBUS-deltagare. Annars kan ingen kommunikation ske via bussen. Via stift 4
(CNTR-P) ger PROFIBUS-granssnittet en TTL-styrsignal fér en repeater eller
FO-adapter (referens = stift 9).
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Installationanvisningar for PROFIBUS-DP-granssnitt (MCH41A)

Busskabel,
skdrmning och
férldggning

PROFIBUS-granssnittet stoéder RS485 dverféringstekniken och férutsatter som fysika-
liskt medium skarmad, parvis tvinnad 2-tradsledning, dvs. ledningstyp A, specificerad
for PROFIBUS enligt IEC 61158.

Korrekt skarmning av busskabeln dampar de elektriska stérningar som kan férekomma
i industriell miljé. Med nedanstaende atgarder uppnar man de basta skarmningsegen-
skaperna:

» Dra &t alla fastskruvar for kontaktdon, moduler och potentialutiamningsledningar for
hand.

« Anvand endast kontaktdon med metallhus eller metalliserat hus.
* Anslut skarmen i kontaktdonet med stor kontaktyta.
* Anslut skarmen for busskabeln i bada dndarna av kabeln.

» Forlagg inte signal- och busskabel parallellt med natkablarna (motorkablarna) utan
savitt mojligt i skilda kabelkanaler.

* | industriell milj6 skall jordade kabelstativ av metall anvandas.

» Forlagg signalkabeln och tillhérande potentialutjamningsledare pa korta avstand fran
varandra och kortast magjliga stracka.

* Undvik att férldanga bussledningarna med kontaktdon.
» Forlagg busskabeln tatt intill befintliga jordplan.

1

OBS

Vid jordpotentialfluktuationer kan likstrom flyta genom den i bada andar anslutna och
med jordpotential (PE) férbundna skarmen. Tillse i sa fall att det finns tillracklig poten-
tialutidmning i enlighet med gallande VDE-bestammelser.

Bussterminering
vid MCH41A

For att underlatta idrifttagning av bussystemet och minimera antalet felkallor vid instal-
lationen ar MCH41A inte utrustad med busstermineringsmotstand.

Om omformaren ar den forsta eller den sista deltagaren i ett PROFIBUS-segment — dvs.
om endast en PROFIBUS-kabel leder till omformaren — skall ett kontaktdon med inte-
grerat busstermineringsmotstand anvandas.

Aktivera busstermineringsmotstanden pa dessa bada PROFIBUS-kontaktdon.

Montage- och driftsinstruktion — MOVIDRI VE® compact MCH4_A
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Installationanvisningar for PROFIBUS-DP-granssnitt (MCH41A)

Instéllning av PROFIBUS-stationsadressen stalls in med DIP-omkopplarna 1... 8 (signifikans 20... 26)
stationsadress under anslutningsenheten (— kap. "Avtagning av anslutningsenheten" pa sid 38).
vid MCH41A MOVIDRIVE® compact stoéder adressomradet 0...125.
Signifikans ON T
+» ON
D I 20 | » Signifikans: 1x0 =0
~I ] o1 —» Signifikans: 2x0 =0
[ i 22 —» Signifikans: 4x1 =4
S Fabriksinstéllning:

<K 23 —> Signifikans: 8x0 =0 (" pyress 4

“’E 24 +» Signifikans: 16 x0 =0

off ] 25 —» Signifikans: 32x0 =0

N 26 — Signifikans: 64x0 =0 _/

off ] ext » Reserverad, lage OFF

05527ASV
Bild 7: Instélining av PROFIBUS-stationsadress vid MCH41A

PROFIBUS-stationsadressen kan bara stallas in via DIP-omkopplarna nar anslutnings-
enheten &r avtagen. Adressen kan allts& inte &ndras under drift. Andringen blir verksam
efter férnyat spanningstillslag p4 multiomformaren (nat + 24 V FRAN/TILL). Omfor-
maren visar den aktuella stationsadressen i faltbuss-monitor-parameter P092 "Adress
faltbuss" (indikeras med DBG11B eller MOVITOOLS/SHELL).

Exempel: Instéllning av stationsadress 17

Signifikans ON T

© ON

D N | 20 > Signifikans:  1x1 = 1
N 2 > Signifikans:  2x0 = 0
ol ] 22 —» Signifikans:  4x0 = 0 Exempel:
<I ] 23 > Signifikans:  8x0 = 0 [ Stallin
oW || 26— Signifikans: 16x1 =16 | 2dress7
off ] 25 > Signifikans: 32x0 = 0
N 26 > Signifikans: 64x0 = 0 _
off ] ext I» Reserverad, lage OFF

05528ASV
Bild 8: Instéllining av stationsadress 17
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Installationanvisningar for INTERBUS-FO-granssnitt (MCH42A)

4.3

Bussanslutning
via fiberoptisk
ledare (FO-ledare)

Installationanvisningar fér INTERBUS-FO-grédnssnitt (MCH42A)

Bussanslutningen sker via fiberoptisk ledare. Saval polymerfiberkabel som HCS-kabel
kan anvandas.

Polymerfiberkabel Polymerfiberkabel anvands vid distanser upp till 70 meter mellan tvd INTERBUS-delta-
gare. Beroende pa anvandningsomrade kan olika utféranden valjas. Denna typ av kabel
kan installeras enkelt och billigt.

HCS-kabel Denna kabeltyp kan anvandas vid avstand upp till 500 meter, eftersom dess ljusdamp-
ning ar lagre an for polymerfiberkabel.

Busskabeln maste vara minst 1 meter lang. For kortare strackor maste kabelbryggor
fran Phoenix Contact anvandas.
OBS

(]

1

Ytterligare information om korrekt installation av fiberoptiska ledare finns i installations-
anvisningarna fran Phoenix-Contact (artikelbeteckning IBS SYS FOC ASSEMBLY).

Checklista for installation av FO-kablar

Férldggning av
fiberoptiska kablar

Skyddsatgéarder fér
fiberoptiska kablar

Férberedelse av
fiberoptiska kablar

Kalibrering av
fiberoptiska kablar

Anslutning av
FO-kontaktdon

Bestéllningsdata

+ Observera max tillaten kabellangd

» Observera minsta tillatna bojradie

» Fiberoptiska kablar far inte klAmmas eller knackas

+ Observera max tillaten dragspanning

» Anvand alltid avrullningsapparat vid férlaggning av fiberoptiska kablar
» Skydda kabeln mot dragspanning och bdjning med foér liten radie

» Forlagg kabeln utan slingor

» Skydda kabeln mot skarpa kanter

» Vid forlaggning i sarskilt utsatt miljo, anvand specialkabel (t.ex. under mark eller i
narheten av svetsrobotar

* Avisolera yttermanteln och de enskilda ledarna utan att de skadas
» Fixera den enskilda ledaren i kontaktdonet (dragavlastning)
+ Polera enkelledarnas andytor enligt instruktionen och montera dem

» Kontrollera att ljusintensiteten ligger inom angivna gransvarden (optisk diagnos med
CMD-Tool eller matapparat for fiberoptiska ledare)

Anslutning av fiberoptisk ledare till MOVIDRIVE® compact MCH42A sker via sa kallade
F-SMA-kontaktdon. Fér inkommande och utgaende faltbuss fordras vardera tva kon-
taktdon (s&ndare och mottagare). For att optimal bojradie skall uppfyllas rekommen-
derar SEW-EURODRIVE F-SMA-kontaktdon med kinkskydd.

F-SMA-kontaktdon (t.ex. Fa. Phoenix Contact)

Artikelbeteckning
F-SMA-kontaktdon foér polymerfiberkabel (4 st) med kinkskydd

Beteckning
PSM-SET-FSMA/4-KT

Montage- och driftsinstruktion — MOVIDRI VE® compact MCH4_A
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Installationanvisningar for INTERBUS-FO-granssnitt (MCH42A)

Stifttilldelning INTERBUS-féltbuss med fiberoptisk ledare
Anslutning Signal Riktning FO-ledarfarg
X30 FO Remote IN Mottagningsdata orange (OG)
X31 (inkommande faltbuss) Séndningsdata svart (BK)
X32 FO Remote OUT Mottagningsdata svart (BK)
X33 (vidaref6rande faltbuss) Sandningsdata orange (OG)
J\
- ﬁl - o
SFRERR = S3BRERR
0000000 X10% 0000000
U
N 5 X30 el X30
4
0G s e - 0G Nm|
=lles e 3
= L X31 b > X31
°o X1 %
BK o 3 BK S
a1 _x32 = X32
— D
BK = ' oi | X12 § . ol
i) Lxas x X33
oG - 7
[ et | [@e] | ]l
05208AXX
Bild 9: Tilldelning av FO-anslutningar
FO-ledarldngd Anvand fiberoptiska ledare av olika langder for att undvika otillaten bdjning av ledarna.
Observera langdangivelserna i foljande bild.
N
@é\
N
*
_\_
+
50589BXX

Bild 10: Olika ldngder hos fiberoptiska ledare
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Instéllning av Via de sex DIP-omkopplarna S1 till S6 pa undersidan av anslutningsenheten staller man
DIP-omkopplare in processdatalangd, PCP-langd och val av kommunikationshastighet.
STOPP!

DIP-omkopplarna ar atkomliga endast nar anslutningsenheten ar avtagen (— "Avtag-
ning av anslutningsenheten” pa sid 38). Innan anslutningsenheten tas av maste nat-
spanningen och 24 V DC-hjalpspanningen franskiljas. Darmed kan DIP-omkopplarna
inte stallas om under pagaende drift.

® ®
SR B
|
®
CENGY R e s

05216AXX
Bild 11: DIP-omkopplarna S1 ... S6 pa undersidan av anslutningsenheten

1 4

ON

[

11234 6

20 21 22 » 2 ‘
A
(1 21 [3]

05215AXX
Bild 12: Tilldelning av DIP-omkopplare S1 ... S6

[1] Antal processdata (1 ... 6 PD), exempelvis 2 PD
[2] Antal PCP-ord (1, 2 eller 4), exempelvis 2 PCP-ord
[3] Kommunikationshastighet (ON = 0,5 MBaud, OFF = 2 MBaud), exempelvis 2 MBaud

Vid otillatna installningar av DIP-omkopplarna ger multiomformaren ID-koden "Micro-
processor not ready" (38 hex).
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Instélining av
processdata- och
PCP-léngd

Mellan INTERBUS-granssnittet och omformaren kan upp till sex INTERBUS-dataord
utbytas, vilka delas upp mellan processdatakanalen och PCP-kanalen med hjalp av
DIP-omkopplarna S1 till S5. Pa grund av begransningen till sex dataord kan det fore-
komma installningar som inte kan avbildas pa INTERBUS.

Vid ofillaten instalining av ger frekvensomformaren ID-koden "Microprocessor not
ready” (38 hex) och indikerar dessutom férhallandet med den réda lysdioden TR.
Foljande bild illustrerar randvillkoren for instalining av processdata- och PCP-langd.
Principiellt galler féljande begransningar:

1 4

ON

] (S

11213/4[5]6

20 21 22 » 2
%(—/\,_Y_J
6PD  [1]

ID: 03hex (3dec)
05217ASV
Bild 13: Instéllningar for drift av omformaren med 6 processdata

[1] PCP-installningarna med S4 och S5 saknar funktion.

ID-kod
03hex (3dec)

Processdatalangd i ord PCP-langd

6 PCP-instéllning saknar funktion;
ingen PCP-kanal kan anvandas

Exempel:
14 1 4 1 4
ON ON ON
8 I - |
11213|4]5]6 1121314]5]/6 11213/4]5]6
20 21 22 » 2 20 21 22 » 2 20 21 22 » 2
5PD 1PCP 4PD 2PCP 2PD 4PCP
ID: E3hex (227dec) ID: EOhex (224dec) ID: E1hex (225dec)

05218ASV
Bild 14: Exempel pé instélining av PCP-ldngd och maximal processdataléngd

PCP-langd Maximal processdataldngd ID-kod

1 ord 5 ord E3 hex (227dec)

2 ord 4 ord EO hex (224dec)

4 ord 2 ord E1 hex (225dec)
Vid dverskridande av max. langd eller 38 hex (56dec) = "Microprocessor not
installning 0 resp. 7 PD ready"

Alla icke definierade installningar genererar ID-koden "Microprocessor not ready".
Omformaren meddelar da via parameter P090 "PD-konfiguration" = OPD och indikerar
denna felaktiga installning med den réda lysdioden TR.
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4.4 UL-riktig installation

For UL-riktig installation galler féljande anvisningar:

* Anslut endast med hjalp av kopparledning med féljande termiska dimensione-
ringsvarden:

— MOVIDRIVE® compact MCH4_A0015 ... 0300: termiskt dimensioneringsvarde

60°C/75°C

— MOVIDRIVE® compact MCH4_A0370 ... 0750: termiskt dimensioneringsvarde
75°C

+ Tillatet atdragningsmoment for natplintarna pa MOVIDRIVE® compact uppgar till:

— Byggstorlek 1 — 0,6 Nm

— Byggstorlek 2 — 1,5 Nm

— Byggstorlek 3 — 3,5 Nm

— Storlekarna4och5 — 14 Nm

+  Multiomformarna MOVIDRIVE® compact ar lampliga for drift vid elnat med direkt-
jordad stjarnpunkt (TN- och TT-nat), som kan ge en maximal strém enligt foljande
tabeller och som arbetar vid en maximal spanning pa 240 V AC for
MOVIDRIVE® compact MCH4_A...-2_3 (AC 230 V AC-apparater) och 500 V AC for
MOVIDRIVE® compact MCH4_A...-5 3 (400/500 V AC-apparater). Sakringarnas
effektdata far inte 6verskrida vardena enligt nedanstaende tabeller.

400/500 V-

apparater ® Srern e E —
MOVIDRIVE®™ compact = Max. natstrom Max. natspanning Sakringar
MCH4_A...-5_3
0015/0022/0030/0040 10000 A AC 500 V AC 35A/600V AC
0055/0075/0110 5000 A AC 500 V AC 30A/600V AC
0150/0220 5000 A AC 500 V AC 175A /600 V AC
0300 5000 A AC 500 V AC 225 A/ 600V AC
0370/0450 10000 A AC 500 V AC 350 A/ 600V AC
0550/0750 10000 A AC 500 V AC 500 A/ 600V AC

230 V-apparater
MOVIDRIVE® compact | Max. natstrom Max. natspanning Sakringar
MCH4_A...-2_3
0015/0022/0037 5000 A AC 240V AC 30A/250V AC
0055/0075 5000 A AC 240V AC 110 A/ 250V AC
0110 5000 A AC 240V AC 175A/250V AC
0150 5000 A AC 240V AC 225 A/ 250V AC
0220/0300 10000 A AC 240V AC 350 A/ 250 V AC

STOPP!

Om foljande villkor inte uppfylls upphor UL-godkannandet att galla:

+ Som extern 24 V DC-spanningskalla skall endast beprévade apparater med
begransad utspanning (U,,5x = 30 V DC) och begransad utstrom (I < 8 A)
anvandas).

¢ UL-godkdnnandet géller inte for drift i elnat med icke direktjordad stjarnpunkt
(IT-nét).

Montage- och driftsinstruktion — MOVIDRI VE® compact MCH4_A
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Skarmklammor

4.5 Skarmklammor

Med hjalp av kraftskarmklammorna kan man pa ett enkelt satt montera skarmningen for
motor- och bromsledningar. Forlagg skdrm och skyddsjordledare (PE) sa som framgar

av bilderna.
Kraftskarm- Vid MOVIDRIVE® compact byggstorlek 1 medlevereras som standard en kraftskarm-
klémma, klamma. Montera denna kraftskarmklamma tillsammans med apparatens fastskruvar.
byggstorlek 1
IR —
02012CXX
Bild 15: Fixera kraftskdrmkldmman (MOVIDRI VE® compact byggstorlek 1)
[11 Skarmkldamma
[21 Skyddsjordanslutning, PE (D)
Kraftskdrm- Vid MOVIDRIVE® compact byggstorlek 2 medlevereras som standard en kraftskarm-
klamma, klamma med 2 fastskruvar. Montera denna skarmkldamma med hjélp av de bada fast-
byggstorlek 2 skruvarna.

4N 5N 6V

2e5

4/ 5N B
e B
L]
o

1
om @

59874AXX
Bild 16: Fixera kraftskarmklamman (MOVIDRIVE® compact byggstorlek 2)

[11 Skarmklamma
[2] Skyddsjordanslutning, PE (D)
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4.6

Beroringsskydd

Kraftplintarna ar inte beréringsskyddade.

Dodsfall eller svara skador pa grund av elektrisk stot.
» Installera berdringsskyddet enligt gallande féreskrifter.
» Tainte apparaten i drift utan monterat beréringsskydd.

Vid monterat beréringsskydd uppnar apparaterna MOVIDRIVE® compact, byggstorlek
4 och byggstorlek 5, kapslingsklass IP10 (utan beréringsskydd IP00).

Vid MOVIDRIVE® compact, byggstorlek 4 och byggstorlek 5, medlevereras som stan-
dard 2 st berdringsskydd med 8 st fastskruvar. Montera beréringsskydden vid de bada
kaporna for kraftplintarna.

(2]

(3]
06624AXX

Bild 17: Beréringsskydd fér MOVIDRIVE® compact, byggstorlek 4 och 5
[11 Tackplatta

[2] Skyddsplatta
[3] Panel

Montage- och driftsinstruktion — MOVIDRIVE® compact MCH4_A

31



Installation
Kopplingsschema for grundapparat

4.7 Kopplingsschema fér grundapparat

Anslutning av nétdel och broms

L1
L2
L3
PE-*-—¢-—{—---—--———————-—-—- *—--
Lo m m mF11/F12/F13 !
| | |
I
(D) skyddsjord (skarm) L K11 |
L (hc3) |
L L2 L3 |
' | Tillval natfilter NF... !
Uac Unc Unc ! L L2 La Mellankrets- |
[R— anslutning® |
F14/F15 F14/F15 F14/F15 @ E @
D D [ } [ } L1 L2 L3 -U, +U, PE
X1: X4:
K11 K11 K11
(AC-3) (AC-3) (AC-3) Effektdel
X2: X3:
u v w +R -R PE
DB@QY DB@Q DB@Q
DGND K12 K12
(AC-3) (AC-3)
DGND DGND — Avsnittet ':Anslutning av
bromsmotstand
, BW.../ BW..-T/ BW...-P"
vit 1 vit
BG 2 rod BG 2 rod
BGE S i BGE .
5 bIa bla
. Bromskontaktdon CT/CV/DT/DV/D: CT/CV/DT/DV/D:
' lik- och vaxelstromssidig vaxelstromssidig
frankoppling frankoppling
CT/CV, CM71 ... 112: lik- och vaxelstromssidig frankoppling
55310CSV
Bild 18: Anslutningsschema fér nétdel och broms
* Vid byggstorlekarna 1 och 2 finns, férutom nat- och motoranslutningsplintarna (X1, X2), ingen skyddsjordan-

slutning. Anvand skyddsjordplinten (PE) som sitter intill mellankretsanslutningen (X4).

Varning: Observera Montage- och driftsinstruktionen for aktuell motor i samband med anslutning av bromsen!

STOPP!

Om bromslikriktaren ansluts via natkabeln begransas bromsens funktion.

* Anslut bromslikriktaren via en separat natkabel.
¢ Matning via motorspanningen ar inte tillaten!

Tillampa alltid lik- och vaxelstrémssidig frankoppling av bromsen vid
— alla lyftanordningar,

— drivsystem som kraver snabb bromsreaktionstid och

— drftsatten CFC och SERVO.
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Bromslikriktare i Vid installation av bromslikriktare i elskap, forlagg forbindelseledningarna mellan broms-
elskap likriktaren och bromsen separat fran andra kraftkablar. Gemensam férlaggning med
andra kablar ar tillaten endast om kraftkabeln ar skarmad.

Anslutning av bromsmotstand BW... / BW...-...-T /BW...-...-P

Effektdel Effektdel

|
|
F16 |
|
paverkar !
K11 l
|
-P :
d-=4_ 1
777777 r\ _ -
195 ! [ o \*
T2 | |
| paverkar RB1! | | |
F161 k11 | ~ S | paverkar | |
\ | K11 | l
| 96 ‘ ‘ -1
- = — | T, ‘ @f ﬁ‘
RB2 BW... 1| |,
\
Nér hjalpkontakten I6ser ut maste K11 éppnas Nér den interna temperaturvakten !
och DIGQ "/reglerspérr" ta emot en "0"-signal. I6ser ut maste K11 6ppnas och Nar det externa bimetallrelst (F16)
Motstandskretsen far inte brytas! DIgQ "/reglersparr” ta emot en I6ser ut maste K11 dppnas och
f9 -_S|gnsl. Moltstandskretsen DIGD "Ireglerspér” ta emot en
ar inte brytas! "0"-signal. Motstandskretsen far
inte brytas!
59500ASV

Overbelastningsskydd
Bromsmotstand typ Konstruktionsmadssigt | Inbyggd temperaturvakt @ Externt bimetallrela
foreskrivet (..T) (F16)
BW... - - Nodvandigt
BW...-...- - Ett av de bada tillvalen (inbyggd temperaturvakt /
externt bimetallreld) &r nédvandigt.
BW...-003 / BW...-005 | Tillrackligt - Tillatet
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MCH4_A: Kretsschema fér styrenhet

Styrenhet R11 -0 V..+10 V
X10: o, — o 0(4)...20 mA
: +10V ——] REF1 1jl—‘§ + uU- + | _
0..10 V*, +/-10V,n1 _4—————  Al11 2 — = — »T —(:W
| ono | 0...20 mA, 4...20 mi<7 A2 | 3 o z
aue n2(0...10 V)/TF-/TH-ingéng*<-—  AI21 4J 7 S
Referensspanning, analoga signaler [— AGND | 5 i x
T -10vV—» REF2 | 6 !
va, het Systembuss High <«—»  SC11 7 ;
manoverenne Systembuss Low <«—» SC12 | 8 i
Referensspanning, digitala signaler -— DGND 9 :
Systembuss High-e—» SC21 |10 i Sverordnad
Systembuss Low -a—» SC22 |11 1
! styrenhet
|
X11: — » Digital ingang
reglerspérr -«—— DIZT |1 Lol
. * ol
Héger/stopp* --— DIg1 |2 b
Vanster/stopp* -«— DI@2 |3 bl Digitala
L " I Lo <
Tillval, seriellt | Frlglvnlng1/1st0[2)§>* -+—— DIJ3 4 T : utgangar
granssnitt :!l n11/n "= Dio4 5 T
USS21A 3 n12/n22* -«—— DI@5 6 ;‘ : o
E Bezug X10: DI@Q...DIO5 —— DCOM** |7 I~ — Referens digitala
L— T +24 V DC-utgdng —= V024 |8 Dol utgéngar
E Referensspanning, digitala signaler—{ DGND |9 I L‘f : | DGND
Lo
|
N X12 N
Utgang for Relskontakt / Broms — = DBQ@QJ |1 RN
inkremental- X14: Driftklar ——— " pogi-c 12 I K12
givarsimulering Slutande relakontakt — TDOZ1-NO|3 T (AC-3)
eller ingang for o 4 - [
gang Oppnande relakontakt Lol -
extern givare DO@1-NC |4 Pl
Ingen funktion*—m DO@2/AO1|5 - | i | DC24V
+24 V DC-ingdng -«-— VI24 |6 : L )=
Referensspanning, digitala signaler— DGND |7 } :
Pl
Ingéng ON | OFF : : : AGND (re_ferensspénning,
motorgivare X15: Systembuss-termineringsmotstand | [ Il [ S12 | | | analoga signaler, 10 V DC)
Omkoppling I-signal <-> U-signal* | [ Il | S11 | ! |
3 : ! DGND (referensspéanning,
< ON|OFF i | : digitala signaler, 24 V DC)
I Ny v
So [ | 2 Dl
o= 1N 3 b @ skyddsjord (skarm)
PROFIBUS-DP, 2% M| 4 L
anslutning endast X30: =i g,% g i o * Fabriksinstéllning
vid MCH41A 2eS—mm 7 |
@} ca S —mm| 8 ; Lo ** Om de digitala ingangarna
S - P matas med +24 V DC fran
< b V024, maste DCOM byglas
| .
X31: FO Remote IN § ONJOFF .| tilDGND!
Mottagningsdata 5 [ M| s6 Pl
@ a’ %) = 7; S5 ! 3 |
X31: FO Remote IN ooo|[ MM sS4
. cSm Lo
INTERBUS-FO- Séndningsdata Egy (Ml s3]
anslutningar @ 2 = § ([ W s2 P
(F-SMA-kontaktdon) X32: FO Remote OUT czsl L Mst
endast vid MCH42A ﬂ Mottagningsdata P
' | |
<:> Vol
|
X33: FO Remote OUT 1
@ Séndningsdata i

59872ASV
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*+ MCH41A (med PROFIBUS-DP) / MCH42A (med INTERBUS): SEW-EURODRIVE
rekommenderar att dessa apparater alltid matas med 24 V DC pa plint X10:24
(VI124). Denna externa 24 V DC-matning maste kontinuerligt kunna ge 50 W och som
toppvarde 100 W (1 s).

+ Den analoga ingangen Al21 (X10:4) kan valfritt anvandas som 10 V-spannings-
ingang eller som TF-/TH-ingang. Installningen gérs med parameter P120.

» DIP-omkopplarna S11, S12, 1 ... 8 och S1 ... S6 kan bara kommas at nar anslut-
ningsenheten ar avtagen (— kap. "Avtagning av anslutningsenheten").

* Funktionen hos DIP-omkopplare 1 ... 8 beskrivs under rubrikerna "Bussterminering
vid MCH41A" och "Instéllning av stationsadress vid MCH41A" pa sid 23 och sid 24.

» Funktionen hos DIP-omkopplarna S1 ... S6 beskrivs i avsnittet "Installning av DIP-
omkopplare".

* TF/TH-ledningen maste antingen vara skarmad eller forlagd separat fran kraftkablar
(t.ex. motor- eller bromskabel) med ett avstand pa minst 0,2 m. Om hybridkabel
anvands for motor- och TF/TH-anslutning maste TF/TH-ledningen vara separat

skarmad.
p OBS
1 TF kan anslutas till X15:6 och X15:14 eller till X10:1 och X10:4!
*  Om TF ansluts till X15 maste P530 Givartyp 1 stallas in pa "TF/TH".
*  Om TF ansluts till X10 maste P120 A2 Driftsétt stallas in pa "TF/TH".
Stall in felreaktionen med P835 Reaktion pé TF-meddelande.
Analog utgang Vid MCH4_A kan digital utgang DO@2 (X12:5) aven anvandas som analog utgang AO1
AO1 for 0(4)...20 mA. Omkoppling sker med parametrarna P621 "Digital utgang DO@2" och
P642 "Driftsatt AO1".
Funktion hos X12:5 P621 "Digital utgang DO2@2" P642 "Driftsatt AO1"
Digital utgang DO@2 # stall in INGEN FUNKTION = stall in FRAN
= stéll in INGEN FUNKTION # stéll in FRAN
Analog utgang AO1
# stall in INGEN FUNKTION # stall in FRAN
Ingen funktion = stall in INGEN FUNKTION = stall in FRAN

Montage- och driftsinstruktion — MOVIDRI VE® compact MCH4_A
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MCH4_A: Funktionsbeskrivning av plintarna i grundapparat

Plint Funktion
X1:1/2/3  L1/L2/L3 (PE) Natanslutning
X2:4/5/6 |UIVIW (PE) Motoranslutning
X3:8/9 +R/-R (PE) Anslutning av bromsmotstand
X4: +Uz/-Uz (PE) Mellankretsanslutning
X10:1 REF1 +10 V DC(max. 3 mA) for borvardespotentiometer
X10:2/3  AlM1/12 Borvardesingang n1 (differensingang eller ingdng med AGND-referensspanning), signalform — P11_/ S11
X10:4 Al21 Valbar mellan boérvardesingang n2 (0...10 V) eller TF/TH-ingang, installning — P120
X10:5 AGND Referensspanning fér analoga signaler (REF1, REF2, Al..)
X10:6 REF2 —10 V DC (max. 3 mA) for borvardespotentiometer
X10:7/8 SC11/SC12 Systembuss High/Low, i galvanisk kontakt med SC21/SC22 (X10:10/X10:11)
X10:9 DGND Referensspanning for systembuss
X10:10/11 SC21/SC22  Systembuss High/Low, i galvanisk kontakt med SC11/SC12 (X10:7/X10:8)
X11:1 DIg9 Digital ingang 1, fast tilldelad med "/reglersparr" » De digitala ingangarna ar potentialskilda via
X11:2 DIg1 Digital ingang 2, fabriksinstallning "hdger/stopp" optokopplare.
X11:3 D192 Digital ingang 3, fabriksinstallning "vanster/stopp" » Alternativ for de digitala ingangarna 2 till 6
X11:4 DIg3 Digital ingang 4, fabriksinstallning "frigivning/stopp" (DIg1...DI@5) — Parametermeny P60_
X11:5 DIg4 Digital ingang 5, fabriksinstallning "n11/n21"
X11:6 DIg5 Digital ingang 6, fabriksinstallning "n12/n22"
X11:7 DCOM Referens for digitala ingangar DI till DIA5 (X11:1 till X11:6)
* Anslutning av de digitala ingangarna med extern spanning +24 V DC: Koppling DCOM (X11:7) till den
externa spanningens referensspanning ar nédvandig.
— utan bygling DCOM-DGND (X11:7-X11:9) — potentialfria digitala ingangar
— med bygling DCOM-DGND (X11:7-X11:9) — potentialbundna digitala ingangar
« Koppling av digitala ingangar till +24 V DC fran VO24 (X11:8) — bygling DCOM-DGND krévs.
X11:8 V024 Hjalpspanningsutgang +24 V DC (max. 200 mA DC) fér extern kommandoomkopplare
X11:9 DGND Referensspanning for digitala signaler
X12:1 DBOQ Digital utgang 0, fast tilldelad med "/broms", max belastning. 150 mA DC (kortslutningsséker, skyddad mot
extern spanning upp till 30 V DC)
X12:2 DO@1-C Gemensam kontakt, digital utgang 1, fabriksinstalining "driftklar"
X12:3 DO@Z1-NO Slutande kontakt, digital utgdng 1, max belastbarhet for relakontakt 30 V DC och 0,8 A DC
X12:4 DO@1-NC Oppnande kontakt, digital utgang 1
X12:5 DO@2/A01 Digital utgang 2, fabriksinstallning "Ingen funktion", belastbarhet max. 50 mA DC (kortslutningsséaker,
skyddad mot extern spanning upp till 30 V DC) kan aven utnyttjas som analog utgang AO1, omkoppling med
P621 och P642
Alternativ for de digitala utgangarna 1 och 2 (DOQJ1 och DOJ2) — Parametermeny P62_
Anslut ingen extern spanning pa de digitala utgangarna DB@@J (X12:1) och DO@2/A01 (X12:5)!
X12:6 Vi24 Ingang fér matning +24 V DC (stédspanning, apparatdiagnos vid matningsbortfall)
X12:7 DGND Referensspanning for digitala signaler
X14:1 Ingang for Signal kanal A (K1) Féljande givare far anslutas som externa givare:
X14:2 extern givare Signal kanal B (K2) * Hiperface-givare Typ AS1H, ES1H eller AV1H
X14:3 eller utgang Signal kanal C (K0) * sin/cos-givare typ ES1S, ES2S eller EV1S
X14:4 for inkremen- DATA+ 5V TTL-givare med 24 V DC-matning, typ ES1R, ES2R eller EV1R
X14:5/6 talgivarsimu- Reserverad *+ 5V TTL-givare med 5 V DC-matning, typ ES1T, ES2T eller EVAT via
X14:7 lering Omkoppling tillvalet DWI11A
ﬂ:g FS{Ffr?gleE:ig?nKn(l%%)DGND Om X14: anvands som utgang for inkrementalgivarsimulering, maste
X14:10 Signal kanal B (@) omkoppling (X14:7) byglas med DGND (X14:8).
: '9 == 12 V DC-matningen fran X14 och X15 ar tillracklig for att mata SEW-givarna
X14:11 Signal kanal C (KO) med 24 V DC
X14:12 DATA- '
X14:13/14 Reserverad
X14:15 +12 V DC (max. 180 mA AC)
X15:1 Ingang, Signal kanal A (K1) Féljande givare far anslutas:
X15:2 motorgivare Signal kanal B (K2) » Hiperface-givare Typ AS1H eller ES1H
X15:3 Signal kanal C (KO) * sin/cos-givare typ ES1S, ES2S eller EV1S
X15:4 DATA+ * 5V TTL-givare med 24 V DC-matning, typ ES1R, ES2R eller EV1R
X15:5 Reserverad *+ 5V TTL-givare med 5 V DC-matning, typ ES1T, ES2T eller EVAT via
X15:6 TF2 tillvalet DWI11A
X15:7 Reserverad
X15:8 Referensspanning DGND 12 V DC-matningen fran X14 och X15 ar tillracklig for att mata SEW-givarna
X15:9 Signal kanal A (K1) med 24 V DC.
X15:10 Signal kanal B (K2)
X15:11 Signal kanal C (K0)
X15:12 DATA-
X15:13 Reserverad
X15:14 TF2
X15:15 +12 V DC (max. 180 mA AC)
S1...S6 DIP-omkopplare fér INTERBUS-instéallningar — kap. "Instéllning av DIP-omkopplare" (sid 27)
S11: Omkoppling I-signal (0(4)...20 mA DC) « U-Signal (-10 V...0...10 V, 0...10 V DC), fran fabrik installd pa U-signal
S12: Systembuss-termineringsmotstand, till- eller frankoppling, frankopplat fran fabrik
TERMINAL Tillvalsplats for tillval DBG11B eller tillvalen USS21A / USB11A
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MCHA42A: Tilldelning av elektronikplintar och textfélt

— —
O I | O O | e
=
Wee] = = - T
s 1Ty
O3 mQ
=3 5 o 3 A2
@) =30 4 Al21
X10 (5550 5 AGND
e | e o[BS
- 3 Ol 9 <
= RR™ Hhateo 8 SC12
a | . ) ) 9 DGND
- Sl ko 10SC21
o 91
o — 118C22
o 5 200
S ||ge =359 1 DIOD
3 B 4] 2 DIg1
S ag X11 |2 Qe 3 DIg2
pu ) 4 DIg3
3 o ) = 5 DIg4
= i ) X 6 DIZ5
[ ] ) 7 DCOM
- 8 VO24
100 9 DGND
2100
e — = Hia 1 DBOD
= (|4 ro
z ||==||, © , x12 5 Smg 2 DO@1-C
5 |l 5= 5/5ho o 3 DOZI-NG
° Els Remote om’i Ol 9] =| |= 4 DOG1-NC
3 @2 X33 OUT X 5 DO@2
S e ) oL, \ 6 VI24
© /\ o 7 DGND
; Eﬁj 24V
, © . il 3 CE%?MCH AT

59897AXX
Bild 19: Elektronikplintar och textfalt med MCH42A som exempel

Montage- och driftsinstruktion — MOVIDRI VE® compact MCH4_A




4 Installation
Avtagning av anslutningsenheten

4.8 Avtagning av anslutningsenheten

o OBS
1 Koppla bort natspanningen och 24 V DC-hjélpspanningen fére avtagning av anslut-
ningsenheten.

For att underlatta installation av styrledningar kan anslutningsenheten tas av helt fran
styrenheten. For att kunna stdlla in DIP-omkopplarna fér PROFIBUS (1...10),
INTERBUS (S1...S6), signalomkoppling n1 (S11) och termineringsmotstand SBus
(S12) maste anslutningsenheten tas av. Gor detta pa foljande satt:

1. Oppna luckan péa anslutningsenheten.
2. Lossa fastskruvarna A och B. De kan inte falla ur.
3. Dra av anslutningsenheten fran styrenheten .

60111AXX

Atermontera anslutningsenheten i omvand ordningsféljd.
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Installation

Tilldelning av bromsmotstand, drosslar och filter

4.9

400/500 V AC-apparater, byggstorlek 1 och 2

Tilldelning av bromsmotstand, drosslar och filter

MOVIDRIVE® compact MC_4A...-5A3 0015 \ 0022 \ 0030 \ 0040 | 0055 \ 0075 \ 0110
Byggstorlek 1 2
Bromsmotstand Utlosningsstrom = Artikelnummer = Artikelnummer

BW... | BW..-.-T BW... BW......-

BW100-005 If = 0,8 Arys 826 269 1

BW100-006/ If = 2,4 Arus 8217017 1820 419 8

BW100-006-T

BW168/BW168-T Iz = 3,4 Agus 820 604 X 1820 133 4

BW268/BW268-T  Ip=4,2Agys 8207151 11820 417 1

BW147/BW147-T  Ig =5 Agus 820 713 5 1820 134 2

BW247/BW247-T Iz = 6,5 Agus 820 714 3 1820 084 2

BW347/BW347-T  Ip=9,2Agys 8207984 118201350

o2l lr=55Agus 8216894 1820 136 9

BW039-026-T I =8,1 Agyis 118204155

BW039-050-T Ir = 11,3 Agyis 1820 137 7

Natdrosslar Artikelnummer

ND020-013 T4 =20 AAC 8260125

ND045-013 Il,;4=45AAC 8260133

Natfilter Artikelnummer

NF009-503 827 412 6 A

NF014-503 827 116 X B A
NF018-503 Umax = 550 VAC 8274134 B
NF035-503 827 128 3

Utgangsdrosslar Innerdiameter

Artikelnummer

HDO001 d =50 mm 8133255 for ledararea 1,5 ... 16 mm?2 (AWG 16 ... 6)
HD002 d =23 mm 813 557 6 for ledararea < 1,5 mm? (AWG 16)
HD003 d =88 mm 813 558 4 for ledararea > 16 mm? (AWG 6)

Utgangsfilter (endast vid driftsatt VFC)

Artikelnummer

HF015-503 826 030 3 A

HF022-503 826 0311 B A

HF030-503 826 032 X B A

HF040-503 826 311 6 B A

HF055-503 826 3124 B A

HF075-503 826 313 2 B A
HF023-403 8257841 B A
HF033-403 825785 X B

A Vid nominell drift (100 %)
B Vid kvadratisk last (125 )
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Tilldelning av bromsmotstand, drosslar och filter

400/500 V AC-apparater, byggstorlek 3 till 5

MOVIDRIVE® compact MC_4_A...-503 0150 ‘ 0220 ‘ 0300 | 0370 0450 | 0550 | 0750
Byggstorlek 3 4 5
Bromsmotstand | Utlésningsstrom Artikel- Artikel- Artikel-

BW.../ nummer nummer nummer

BW...-...- BW... BW...-...- BW...-...-P

BW...-...-

B 1 =91 Agys 821684 3 1820 416 3 c| ¢
BW018-035-T I = 13,9 Arums 1820 138 5 Cc Cc
BW018-075-T Ig = 20,4 Agrys 1820 139 3 (o3 Cc
BW915-T I = 32,6 Arus 1820 4139

B 2 lp=144 Agys 821680 0 1820 4147

BW012-050-T Ir = 20,4 Agrms 1820 140 7

BW012-100-T Ig = 28,8 Arms 18201415

BW106-T Ir = 47,4 Agrus 11820083 4

BW206-T Ir = 54,7 Arms 1820 4120

Natdrosslar Artikelnummer

ND045-013 Zl,;4=45AAC 826 013 3

ND085-013 Zl,5;s=85AAC 826 0141 B A
ND150-013 Z 1,4 =150 AAC 825 548 2 B
Natfilter Artikelnummer

NF035-503 827 128 3 A

NF048-503 827 117 8 B A

NF063-503 827 414 2 B A

NF085-503 Unax =550 VAC 8274150 B A
NF115-503 827 4169 B A
NF150-503 827 4177 B
NF210-503 827 4185

Utgangsdrosslar | Innerdiameter Artikelnummer

HDO001 d =50 mm 8133255 for ledararea 1,5...16 mm? (AWG 16...6)
HD003 d =88 mm 813 558 4 for ledararea > 16 mm? (AWG 6)
Utgangsfilter Artikelnummer

(endast i driftsatt VFC)

HF033-403 825785 X A B/D A/D

HF047-403 825786 8 B A

HF450-503 826 948 3 B E D D

A Vid nominell drift (100 %)

B Vid kvadratisk last (125 %)

Cc Parallellkoppla tva bromsmotstand, stéll in dubbla utlésningsstrommen (2 x Ig) vid F16
D Parallellkoppla tva utgangsfilter

Vid nominell drift (100 %): ett utgangsfilter
Vid kvadratisk last (125 %): parallellkoppla tva utgangsfilter

m
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Installation

Tilldelning av bromsmotstand, drosslar och filter

230 V AC-apparater, byggstorlek 1 till 4

MOVIDRIVE® compact MC_4_A...-2_3 0015 | 0022 ‘ 0037 | 0055 0075 | 0110 0150 | 0220 ‘ 0300
Byggstorlek 1 2 3 4
Bromsmot- Utlésningsstrom Artikel- Artikel-
stand nummer nummer
BW...-.../ BW... BW...-...-T
BW...-...-
BW039-003 IF =2,7 Agms 821 687 8
BW039-006 I = 3,9 Arms 821688 6
D osaoiz 1 15 =55 Agus 8216894 18201369
BW039-026-T | I-=8,1 Agms 18204155
BW027-006 Ig = 4,7 Agus 8224226
BW027-012 I = 6,6 Arms 8224234
BWO018-015-T I =9,1 Agys ' 18204163 c ¢ c c
BW018-035-T | Ir=13,9 Agrus 18201385 Cc (o3 (o3 (o3
BWO018-075-T | Ig = 20,4 Agrys 18201393 c c c c
BW915-T I = 32,6 Aguis 18204139 c ¢ c c
BW012-025-T | I = 14,4 Agys 18204147
BWO012-050-T | Ig = 20,4 Agys 18201407
BWO012-100-T | I =28,8 Agys 18201415
BW106-T If = 47,4 Arms 18200834 (o3 (o3
BW206-T I = 54,7 Agus 18204120 c c
Natdrosslar Artikelnummer
ND020-013 Zlst=20 AAC 8260125 A
ND045-013 Zls=45AAC 8260133 ' B A
ND085-013 Tl =85AAC 826 014 1 B A
ND150-013 Zl,5=150 AAC 825 548 2 B
Natfilter Artikelnummer
NF009-503 827 4126 A
NF014-503 827 116 X . B A
NF018-503 827 4134 B
NF035-503 827 128 3
Upnax = 550 V AC - -
NF048-503 827 117 8 A
NF063-503 827 414 2 B
NF085-503 827 4150 A
NF115-503 827 4169 ' ' ' B
Utgangs- Innerdiameter Artikelnummer
drosslar
HD0O1 d =50 mm 8133255 e e 18 o) mm
HD002 d=23mm 813557 6 for 'ed""(rA""\;\fg fg)":’ mm?
HD003 d =88 mm 813558 4 for 'eda(ri\’,f’/gz;‘; mm?
A Vid nominell drift (100 %)
B Vid kvadratisk last (125 %)
Cc Parallellkoppla tva bromsmotstand, stéll in dubbla utlésningsstrommen (2 x Ig) pa F16
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Installation
Installation av systembuss (SBus)

4.10 Installation av systembuss (SBus)

1

OBS

Endast vid P884 "SBus-6verforingshastighet™ = 1000 kBaud:
| systembussinstallationen far inga MOVIDRIVE® compact MCH4_A-apparater blandas

med andra MOVIDRIVE®—apparater.

Vid Baudrate-varden # 1000 kBaud far apparaterna dock blandas.

Anslutning till MOVIDRIVE® compact MCH4_A

Styrenhet

Styrenhet Styrenhet
X10: | X10: |
1 1
2 2
3 3
4 4
5 5
6 6
Systembuss High <¢—#= SC11 | 7 Systembuss High <¢—~ SC11 | 7
Systembuss Low <«—»= SC12 | 8 Systembuss Low <«—»= SC12 | 8
Referensspanning —— DGND | 9r----- : Referensspanning —— DGND | 9
Systembuss High <—#= SC21 |10 i | Systembuss High <«— SC21 |10
Systembuss Low -e—= 5C22 |11 i | Systembuss Low <-—= 5C22 |11
Systembuss ON |OFF < * Systembuss ON |OFF
Termineringsmotstand S 12 Termineringsmotstand
i %}J
D

X710: |

Systembuss High <e— SC11
Systembuss Low <&— SC12

Referensspéanning —— DGND
Systembuss High <«—#= SC21 |10
Systembuss Low --—» 5C22 |11

OO N[O |WN|[=

Systembuss ON |OFF (,*
Termineringsmotstand S12 1| |1

05210ASV

SBus MCH4_A: Anslut andapparaterna till SC11/SC12. SC21/SC22 fungerar endast

nar S12 = OFF.
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Installation
Installation av systembuss (SBus)

Kabel-
specifikation

Skédrm-
foérldggning

Ledningsldngd

Terminerings-
motstand

* Anvand 2-tradig tvinnad och skéarmad kopparkabel (datadverféringskabel med skarm
av kopparflata). Kabeln maste uppfylla nedanstéende specifikation:

— Ledararea 0,75 mm? (AWG 18)
Ledarresistans 120 Q vid 1 MHz
— Kapacitans < 40 pF/m vid 1 kHz

CAN-Bus- eller DeviceNet-kabel kan anvandas.

* Anslut skdrmens bada andar med god ytkontakt till elektronikskdrmklamman pa
omformaren eller masterstyrningen och forbind dessutom skarmandarna med
DGND.

» Den totalt tillatna ledningslangden beror pa installd SBus-Baudrate (P816):

125 kBaud
250 kBaud
500 kBaud
1000 kBaud

—

—
—
—

320 m
160 m
80 m
40 m

» Aktivera alltid systembussens termineringsmotstand i bérjan och slutet av system-
bussen (S12 = ON). Vid de andra apparaterna skall termineringsmotstandet kopplas

bort (S12 = OFF).

STOPP!

Mellan apparaterna som ar férbundna med SBus far ingen potentialférskjutning fére-
komma. Detta kan paverka apparaternas funktion.

Undvik potentialférskjutning genom lampliga atgarder som t.ex. sammankoppling av
apparathéljena med separat ledning.
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Anslutning av tillval USS21A (RS232 och RS485)

4.11 Anslutning av tillval USS21A (RS232 och RS485)
Artikelnummer Tillval Granssnittomvandlare USS21A: 822 914 7

RS232-anslutning - For anslutning av RS232-granssnittet, anvand en skarmad standardgranssnittkabel
med 1:1-anslutning.

USS21A O »r-- --4 O PC COM 1-4
__________ - - -4 ‘

1 GND (jord) ARG
L TxD Y < [
\ 1 \ 1 O
\\_/I _________ R _X_D_ o _\\./I ® (o]

P max. 5 m J O

9-polig D-subkontakt 9-poligt D-sub-hylsdon

02399ASV
Bild 20: Anslutningskabel USS21A-PC (1:1-anslutning)

RS485-anslutning  Folj nedanstaende anslutningsanvisningar:

* Anvand 2-tradig tvinnad och skdrmad kopparkabel (datadverféringskabel med skarm
av kopparflata). Kabeln maste uppfylla nedanstaende specifikation:

— Ledararea 0,5 ... 0,75 mm? (AWG 20 ... 18)
— Ledarresistans 100 ... 150 Q vid 1 MHz
— Kapacitans < 40 pF/m vid 1 kHz

* Anslut skdarmens bada andar med god ytkontakt till elektronikskdrmkldmman pa
omformaren eller masterstyrningen och férbind dessutom skarmandarna med
DGND.

USS21A USS21A

00997CXX
Bild 21: RS485-grénssnitt pa USS21A

EIA-standard Granssnittet RS485 pa USS21A uppfyller EIA-standarden:
+ Max. overféringshastighet 9600 Baud
* Max. 32 deltagare (varje apparat med USS21A raknas som 2 deltagare)
* Max. kabellangd 200 m totalt
» Fast installerat dynamiskt termineringsmotstand
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Installation 4
Anslutning av tillvalet Granssnittomvandlare USB11A / tillval DKG11A

4.12 Anslutning av tillvalet Granssnittomvandlare USB11A / tillval DKG11A

Artikelnummer * 824 831 1 Granssnittomvandlare USB11A
+ 819 558 7 Seriell granssnittkabel DKG11A (langd 3 m)

Beskrivning Med tillvalet USB11A kan en stationar eller barbar PC med USB-granssnitt anslutas till
tillvalsplatsen TERMINAL pa MOVIDRIVE® compact. Granssnittomvandlare USB11A
stéder USB 1.1 och USB 2.0.

Leverans- + | leveransomfattningen for USB11A ingar:

omfattning — Granssnittomvandlare USB11A

— USB-kabel PC — USB11A (Typ USB A-B)
— CD-ROM med drivrutiner och MOVITOOLS®

» Granssnittomvandlare USB11A stoder USB 1.1 och USB 2.0
* | leveransomfattningen fér USB11A ingar inte:

— Anslutningskabel DKG11A (langd 3 m, artikelnr. 819 558 7) for anslutning av
MOVIDRIVE® compact till USB11A.

Anslutning * Sammankoppling av MOVIDRIVE® compact och USB11A (Kabel RJ10-TERMINAL)
MOVIDRIVE® - utférs med seriell granssnittkabel typ DKG11A (langd 3 m, artikelnr. 819 558 7).
USB11A- PC .

Sammankoppling av USB11A och PC utférs med en konventionell skarmad USB-
kabel, typ USB A-B.

MOVIDRIVE® compact
[ ]

e
Bl

1]

PC COM 1-4

[2]

ail

[3] [4]
E \ USB11A
D SEW. e
—
[o]

59901AXX
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Mattritning

Tekniska data

Installation

Anslutning av tillvalet Granssnittomvandlare USB11A / tillval DKG11A

- 25 - - 92.5 -

- 90 >
1 ) " T—d \ i
USB EURGDRIVE RS485 Q

Typ: UsSB11A i

Sach-Nr. 0 824 831 1

—_ ) ___—— =4 Y
55732BXX

Bild 22: Mattritning USB11A, méatt i mm

USB11A

Artikelnummer

Omgivningstemperatur

824 8311
0..40°C

Lagringstemperatur

—25°C ... +70 °C (i enlighet med EN 60721-3-3, klass 3K3)

Skyddsklass 1P20
Vikt 300 g
Matt 92,5x43 x 25 mm
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Installation 4
Anslutning av motorgivare och extern givare

4.13 Anslutning av motorgivare och extern givare

1

Allmédnna
instalations-
anvisningar

Skarm-
férldggning

Vid omformaren

OBS

For samtliga anslutningsscheman galler att de inte visar vyn mot kabelanden utan vyn
mot kontaktdonet p& motorn eller MOVIDRIVE®.

Ledningsfargerna i anslutningsschemana enligt fargkod IEC 757 motsvarar lednings-
fargerna i den fardigtillverkade kabel som kan erhallas fran SEW.

Utforlig information finns i handboken "SEW-Gebersysteme" (SEW-givarsystem), som
kan bestallas fran SEW-EURODRIVE.

» Max. ledningslangd omformare — givare: 100 m vid en kabelkapacitans av < 120 nF/km.
* MCH4_A: ledararea

— Hiperface®-givare, sin/cos-givare och TTL-givare med 5 V DC-matning (via
DWI11A): 0,25 ... 0,5 mm? (AWG 23 ... 20)
— TTL-givare med 12 ... 24 V DC-matning: 0,5 mm? (AWG 20)

+ Om en ledare i givar-/resolverkabeln maste kapas, isolera den fria anden val.

* Anvand skadrmad kabel med parvis tvinnade ledare och anslut skdrmen med god
ytkontakt i bada andarna:

— till givaren i kabelférskruvningen eller i givarkontaktdonet
— vid omformaren i D-sub-kontaktdonets hus och pa omformarens elektronikskarm-
kldamma

* Anvand givarkontaktdonet och D-sub-kontaktdon med metallkapsling.
« Forlagg givarkablarna fysiskt skilda fran kraftkablar.

+ Givare med kabelforskruvning: Beakta max tillaten diameter hos givarkabeln for att
kabelférskruvningen skall fungera korrekt.

Anslut skarmen till givar-/resolverkabeln med god ytkontakt.

Anslut skarmen pa omformarsidan i D-sub-kontaktens hus (— féljande bild).

01939BXX
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Anslutning av motorgivare och extern givare

Vid givaren/ Anslut skdrmen pa givar-/resolversidan till respektive jordningspunkter (— féljande bild).
resolvern Vid anvandning av en EMC-férskruvning, anslut skdrmen med god ytkontakt i kabelfor-
skruvningen. Vid drivenheter med kontaktdon, anslut skdrmen i givarkontaktdonet.

55513AXX

Férdigtillverkad For anslutning av givare erbjuder SEW-EURODRIVE fardigtillverkad kabel. Vi rekom-

kabel menderar att sadan fardigtillverkad kabel anvands.
Motorgivare Till X15 pa MOVIDRIVE® compact far foljande motorgivare anslutas:
+ MCH4_A

- Hiperface®-givare
— Hoégupplésande sin/cos-givare med signalspanning 1V ACgg
— TTL-givare med signalniva i enlighet med RS422

05232AXX
Bild 23: SEW-givare med kontaktdon eller anslutningsplintar

Spénningsmatning  Anslut givare med 12 ... 24 V DC-matning (max. 180 mA DC) direkt till X15. Dessa
givare matas fran omformaren.

Givare med 5 V DC-matning maste anslutas via tillvalet "5 V DC-givarmatning typ
DWI11A" (artikelnummer 822 759 4).
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Anslutning av motorgivare och extern givare

Sin/cos-givare De hogupplésande sin/cos-givarna ES1S, ES2S eller EV1S far ocksa anslutas till
MOVIDRIVE® compact MCH4_A. Anslut sin/cos-givaren pa foljande satt:

Anslutning till
MCH4_A
5 max. 100 m o
ES1S/ES2S/EV1S ke S
ES1R/ES2R/EVIR A (K1) A
A (KT) 9 |
B (K2) — 2
00008 0Y) \ B(K2) ——10
C (K0) ; + 3
UB LK1 K2 C (K0) 11
uB ——+15
i 8
@ &

59850AXX
Bild 24: Anslutning av sin/cos-givare som motorgivare till MCH4_A

Montage- och driftsinstruktion — MOVIDRI VE® compact MCH4_A
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Anslutning av motorgivare och extern givare

TTL-givare

12...24 V DC-
matning

5V DC-matning

Anslutning till
MCH4_A

50

TTL-givare fran SEW-EURODRIVE finns med 12...24 V DC-matning och med 5 V DC-
matning.

Anslut TTL-givare med 12 ... 24 V DC-matning ES1R, ES2R eller EV1S pa samma satt
som hoégupplésande sin/cos-givare.

TTL-givare med 5 V DC-matning ES1T, ES2T eller EV1T maste anslutas via tillvalet
"5V DC-givarmatning typ DWI11A" (artikelnummer 822 759 4). Foér justering av
givarens spanningsmatning maste ocksd sensorledningen anslutas. Anslut dessa
givare pa foljande satt:

e max. 5m .
1 A (K1) 1
i 9 A (K1) 6
2 B(K2) 2
10 B (K2) X : X m7
3 C(KO)—+ —3 |4
11 C (KO)—— —8 <
15 UB — 9|3
8 TR— 5 e
@ ® |
1« max. 100 m M
A (K1) YE £
A (K7) GN 6
B (k2) BD 2
B (K2) BU 75
C (ko) PX —3 |3
T (Ko) &Y 8 |
ug WH —9 | &
| BN L g x
T Lo g
® ®

59852AXX
Bild 25: Anslutning av TTL-givare via DWI11A som motorgivare till MCH4_A

* Anslut sensorledningen (VT) vid givaren pa UB. Bygla inte till DWI11Al

Artikelnummer for fardigtillverkad kabel:
« Givare ES1T/ES2T / EVAT — DWI11A X2:pulsgivare

198 829 8
198 828 X

— For fast forlaggning:
— For slapkedjefoériaggning:
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Anslutning av motorgivare och extern givare

Hiperface®-givare  Hiperface®-givare AS1H, ES1H och AV1H rekommenderas for drift med MOVIDRIVE®
compact MCH4_A. Beroende pa motortyp och motorutférande ansluts givaren via kon-
taktdon eller via anslutningsladan.

CM71...112 med Anslut Hiperface®-givare pa foljande satt:

kontaktdon
AS1H/ES1H p max. 100 m :
COS+ BRD /7 I Ry
COS- _4BU R
SIN+ _5YE - ,,2 1

SIN- 6GN/ , ; .
DATA- 7VT | i 5 2
DATA+ BBKf ; .
TF/TH _9BN; f | vt
TF/TH 10 WH; ! 1 e
L11GYPK ! e ig
Ug 12RDBY, | | AP

PK ' | | g1

GY

® ®
I« max. 100 m ”
COS+ BRD 7 o
COs- 4BU | AR

SIN+ BYE [ e 1

SIN- 6GN: , : .
DATA- 7 VT | i | o
DATA+ BBKf "
N.C. QBNi 514
N.C. 10 WH: f | e
L11GYPK o l, |
Ug 12RDBU, || ". L

PK | | T

GY

© ®

59854AXX
Bild 26: Anslutning av Hiperface®-givare som motorgivare till MCH4_A

Artikelnummer for fardigtillverkad kabel:
» For fast forlaggning: 199 488 3
» For slapkedjeforlaggning: 199 320 8

Artikelnummer for fardigtillverkad férlangningskabel:

» For fast forlaggning: 199 539 1
« For slapkedjeforlaggning: 199 540 5
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Anslutning av motorgivare och extern givare

CM71...112 med
anslutningsléda

Extern givare

Spénningsmatning

5VDC-TTL-
givare

Anslut Hiperface®-givare pa foljande satt:

AS1H/ES1TH » max. 100 m "
ER cos+ 1RD v — Sy
N cos-2BU [ Ly
3| SIN+ 3 YE ", : l'. 5 ;
4] Smeaoh —10
5| DA SVIL 12
6 | DATA+ 6 BK: f iy
7] TF/TH 9 BN: j 1 4
8| TFTH 10WH RN
o | 1 7GYFK 4 g
0] Us 8 EEBP : ei15
® ®

59856AXX
Bild 27: Anslutning av Hiperface®-givare som motorgivare till MCH4_A

Artikelnummer for fardigtillverkad kabel:
» For fast forlaggning: 199 591 X
» For slapkedjeférlaggning: 199 592 8

Till X14 pa MOVIDRIVE® compact MCH4_A far féljande motorgivare anslutas:
. Hiperface®-givare

+ Hoégupplésande sin/cos-givare med signalspanning 1 V ACgg

* 5V DC-TTL-givare med signalniva i enlighet med RS

Anslut givare med 12/24 V DC-matning (max. 180 mA) direkt till X14. Dessa givare
matas fran omformaren.

Givare med 5 V DC-matning maste anslutas via tillvalet "5 V DC-givarmatning typ
DWI11A" (artikelnummer 822 759 4).

5V DC-TTL-givare fran SEW-EURODRIVE finns med 24 V DC-matning och med 5 V DC-
matning.
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Installation 4
Anslutning av motorgivare och extern givare

24 V DC-matning

5 V DC-matning

Anslutning till MCH4_A:

y max. 100 m "
ES1R/ES2R/EVIR A (K1) =Ny
A (KT) — 9
B (K2) 2
Sssomess)\ Bl
O e —
us Lkik2KokTRzKo | C (KO) 11
UBLABCABC UB — 15
i " 8
B i e 1
® @

60308AXX
Bild 28: Anslutning av TTL-givare som extern givare till MCH4_A

5V DC-TTL-givare med 5 V DC-matning ES1T, ES2T eller EV1T maste anslutas via
tillvalet "5 V DC-givarmatning typ DWI11A" (artikelnummer 822 759 4). For justering av
givarens spanningsmatning maste ocksa sensorledningen anslutas.

Anslutning till MCH4_A:

X14: . max. 5 m .

1 A (K1) 1

9 A (KT) 6

2 B(K2) 2

10 B (K2)——— —7
3 C(KO)—— —3 |9
11 C (KO)——+— —r8 |
15 UB T 9 |>
8 1 5 g
o o =

» max. 100 m o

A (K1) YE e

A (k1) GN 6

00000005 \ B (k2) B2 —2
O |BryBY — 73
UB LK1 KaKokTRzRD | C (KO) EK —3 |8
UBLA B C T (ko) &Y g | g
Up WH 9y

L BN —5

VT i

@ ®

59862AXX
Bild 29: Anslutning av TTL-givare som extern givare till MCH4_A via DWI11A

* Anslut sensorledningen (VT) vid givaren pa UB. Bygla inte till DWI11Al

Artikelnummer for fardigtillverkad kabel:
» Givare ES1T/ES2T / EV1T — DWI11A X2:pulsgivare

198 829 8
198 828 X

— For fast forlaggning:
— For slapkedjefériaggning:
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Installation
Anslutning av motorgivare och extern givare

Hiperface®-givare Hiperface®—givare AS1H rekommenderas for drift med MOVIDRIVE® compact
MCH4_A. Anslut Hiperface®-givare pa foljande satt:

ASTH e max. 100 m "
cos 3RD ”””””””””””””””””””””””””””” ’7’“\‘ 1
REFCOS 4BU /| . AR
SINSYE! L,
REFSIN _6GN: '3 j ‘10
DATA+ _8BK: ﬂ 5 Ly
DATA- 7 VT ! 1 R N
Ug 12RDBU - s
L 11GYPK J 8
; GY \
PK
® @

59863AXX
Bild 30: Anslutning av SE W-Hiperface®-givare som extern givare till MCH4_A

Artikelnummer for fardigtillverkad kabel:
* Givare AS1TH — MCH_4A X14:

— For fast forlaggning: 1994158
— For slapkedjeforlaggning: 199416 6

Sin/cos-givare Anslut sin/cos-givaren pa foljande satt:
» max. 100 m N
ES1S/ES2S/EVIS A (K1) Ly
A (KT) — 9
B (K2) — 2
——— ] —_— ' '
OO0 \ B(K2) ' 10
7 |CcKo ‘, : 3
uB LK1K2KoKTKzKo | C (KO) ; 11
UBLA B C uB 15
1L i 8
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, ‘1\;'/ 1
® &

60309AXX
Bild 31: Anslutning av sin/cos-givare som extern givare till MCH4_A
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Installation
Anslutning av motorgivare och extern givare

Inkremental- X14 kan aven anvandas som utgang for inkrementalgivarsimulering. For detta &ndamal

givarsimulering maste "Omkoppling" (X14:7 vid MCH4_A:) byglas till DGND (X14:8 vid MCH4_A).
X14 levererar darefter inkrementalgivarsignaler med signalniva i enlighet med RS422.
Pulstalet uppgar till:

e vid MCH4_A med Hiperface®-givare: 1024 pulser/varv
* vid MCH4_A med sin/cos- eller TTL-givare som pa X15, ingdng fér motorgivare

Anslutning till
MCH4_A
MOVIDRIVE® compact
p max. 100 m MCH42A
AK1) YE
A (K1) SN
03 | B(K2) RD—
JEHT | B(K2) EE
— 1 C(Ko) PR
(e R FREEm © ko) &7

a

59870AXX
Bild 32: Anslutning av inkrementalgivarsimulering till MCH4_A
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Master-slav-
forbindelse

Installation
Anslutning av motorgivare och extern givare

X14-X14-koppling (= Master-slav-férbindelse) mellan tva MOVIDRIVE® compact-
apparater.

1

OBS

D-sub-kontaktdonen och kabelandarna ar markta "MASTER" och "SLAVE". Observera
att kontaktdonet markt "MASTER" skall anslutas till X14 pa masterenheten och
kontaktdonet markt "SLAVE" till X14 pa slavenheten.

MCH4_A

56

Master Slave

MOVIDRIVE® compact MOVIDRIVE® compact
MCH42A MCH42A
X14: ¢ max. 100 m N X14:

4RD_/ )
9 BU ‘.
5 YE
10 GN |

PK

~N o

59867AXX
Bild 33: X14-X14-koppling MCH4_A

Artikelnummer for fardigtillverkad kabel:
» Endast fast forlaggning: 199 417 4
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Idrifttagning (‘@

Allmanna anvisningar for idrifttagning @

5 Idrifttagning
5.1 Allmédnna anvisningar for idrifttagning

Kraftplintarna ar inte beréringsskyddade.
Dodsfall eller svara skador pa grund av elektrisk stot.

» Installera berdringsskyddet enligt gallande féreskrifter.
» Ta aldrig apparaten i drift utan monterat beréringsskydd.

OBS

For VFC-driftsatt med varvtalsreglering, alla CFC-driftsatt och SERVO-driftsatt maste
idrifttagning ovillkorligen utféras i enlighet med detta kapitel. De idrifttagningsfunktioner
som beskrivs i detta kapitel ar avsedda for optimal instéllning av omformaren fér den
anslutna motorn och de angivna driftsférhallandena.

Férutséttning

VFC-driftsétt utan
varvtalsreglering

Omformar-motor-
kombinationer

400/500 V AC-
apparater

En férutsattning for lyckad idrifttagning ar korrekt projektering av drivenheten. Utfor-
liga projekteringsanvisningar och parameterforklaringar finns i systemhandboken
MOVIDRIVE® compact (kapitel 4 och 5).

Multiomformare MOVIDRIVE® compact har tagits i drift fore leverans fran tillverkaren
med effektmassigt anpassad SEW-motor (MCH4_A...-5_3: 4-polig och nominell
spanning 3 x 400 V AC / 50 Hz eller MCHA...-2_3: 4-polig med nominell spanning 3 x
230 V AC / 60 Hz). Motorn kan anslutas och genast tas i drift i enlighet med kapitlet
"Motorstart" (— sid 68).

Foljande tabeller visar for vilka omformar-motor-kombinationer detta galler.

®

MCHA. A 1 ariteatt VFC SEfmotor
0015-5A3-4 DTO0L4
0022-5A3-4 DV100M4
0030-5A3-4 DV100L4
0040-5A3-4 DV112M4
0055-5A3-4 DV13284
0075-5A3-4 DV132M4
0110-5A3-4 DV160M4
0150-503-4 DV160L4
0220-503-4 DV180L4
0300-503-4 DV200L4
0370-503-4 DV22584
0450-503-4 DV225M4
0550-503-4 DV250M4
0750-503-4 DV280S4

Montage- och driftsinstruktion — MOVIDRIVE® compact MCH4_A
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5 (‘@ Idrifttagning

@ Allmanna anvisningar for idrifttagning

230 V AC-

apparater MOVIDRIVE® compact SEW-motor
MCH4_A i driftsitt VFC
0015-2A3-4 OTOOLE
0022-2A3-4 PV
0037-2A3-4 pV100L4
0055-2A3-4 pVis2s4
0075-2A3-4 pVISZM
0110-203-4 DV100M
0150-203-4 PVISOM
0220-203-4 pVigoLe
0300-203-4 pv22084

Lyfttillampningar
A FARA!

Livsfara pa grund av fallande lyftanordning.
Ddodsfall eller svéra skador.

Multiomformaren MOVIDRIVE® compact far inte utnyttjas som sakerhetsfunktion i lyft-
tilldmpningar. Anvand som sadkerhetsanordning évervakningssystem eller mekaniska
skydd.
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Idrifttagning (‘@ 5

Forberedelser och hjalpmedel @

5.2 Férberedelser och hjalpmedel

« Kontrollera installationen

A FARA!

Klamrisk pa grund av oavsiktlig start av motorn.

Dodsfall eller svara skador.
) « Férhindra oavsiktlig start av motorn, t.ex. genom att ta av elektronikplintblock X11.

» Vidare skall, allt efter tillampning, sakerhetsatgarder vidtas for att undvika fara for
manniska och maskin.

+ Vid idrifttagning med manéverenhet DBG11B:
Satt mandverenheten DBG11B pa tillvalsplatsen TERMINAL.
* Vid idrifttagning med PC och MOVITOOLS®:

Anslut tillvalet USS21A eller USB11A till tillvalsplatsen TERMINAL. Anslut tillval
USS21A/USB11A till PCn med en granssnittkabel (RS232). Om sa inte redan skett,
installera MOVITOOLS® pa PCn. Starta MOVITOOLS®.

* Bryt natspanningen och eventuell 24 V DC, och slut spanningarna pa nytt.
Om mandverenhet DBG11B anvands visas under ca. 13 s féljande meddelande:

SELFTEST
MOVIDRIVE

» Verifiera korrekt forinstallning av parametrarna (t.ex. fabriksinstalining).
* Kontrollera installd plinttilldelning (— P60_).

o OBS
1 Genom idrifttagningen @ndras automatiskt en grupp av parametervirden. Vilka
parametrar som berdrs av detta forklaras i parameterbeskrivning P700 "Driftsatt".

Parameterbeskrivningen finns i systemhandboken MOVIDRIVE® compact, kapitel 4
"Parametrar".
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Idrifttagning
Idrifttagning med mandverenhet DBG11B

©)

5.3 Idrifttagning med mandéverenhet DBG11B

Allmént

Nédvéndiga data

Idrifttagning med manéverenhet DBG11B kan endast géras med MCF och
MCV/MCH i VFC-driftsatt. Idrifttagning med CFC- och SERVO-driftsatt ar mojlig endast
med anvandarprogramvaran MOVITOOLS®.

For korrekt idrifttagning behdvs féljande information:
* Motortyp (SEW-motor eller ej SEW-motor)
* Motordata

— Nominell spanning och frekvens.
— Dessutom, vid ej SEW-motor: Nominell strom och effekt, effektfaktor cos ¢, samt
nominellt varvtal.

* Nominell natspanning

For idrifttagning av av varvtalsgivaren maste aven givartyp och givarupplésning anges.

Idrifttagningsparametrar
SEW-givartyp .
Givartyp Givarupplosning

AS1H, ES1H, AV1H HIPERFACE® 1024

ES1S, ES2S, EV1 SINUS GIVARE 1024

Eo o HVIR 1) INKREM. GIVARE. TTL 1024

ES1C, ES2C, EV1C INKREM. GIVARE. HTL 1024
1) 5V DC-TTL-givarna ES1T, ES2T och EV1T maste anslutas via tillvalskortet DWI11A (— kap. "Installa-

tion").

* Motordata

— SEW-motor: Broms JA eller NEJ och tung flakt (Z-flakt) JA eller NEJ
— Ej SEW-motor: Masstroghetsmoment for motor, broms och flakt

* Reglerstrackans styvhet (fabriksinstallning = 1, magjligt som utgangsvarde for de
flesta tillampningar)

Om drivsystemet tenderar att oscillera — installning < 1
Inregleringstiden for lang — instéllning > 1
Instaliningsomrade for de flesta tillampningar: 0,70 ... 1 ... 1,40

* Masstroghetsmoment omraknat till motoraxeln for last (vaxel + maskin). Om lastens
troghetsmoment inte kan matas — anvand ett varde 1...20 ganger motorns troghets-
moment.

» Tid for kortast erforderliga ramp.

OBS

Om en TTL-givare (givartyp INKREM. GIVARE. TTL) sin/cos-givare (givartyp SINUS
GIVARE) anvands:

« Efter avslutad idrifttagning, aktivera givardvervakningen (P504="TILL"). Darmed
Overvakas givarens funktion och spanningsmatning.

* En ansluten Hiperface®-givare Overvakas alltid, oberoende av installningen hos
parameter P504. Givardvervakningen ar ingen sakerhetsrelaterad funktion!
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Idrifttagning med mandverenhet DBG11B

C &9,

Idrifttagning

Idrifttagnings-
funktioner hos
DBG11B

Sprakval med
manoverenhet
DBG11B

Montage- och driftsinstruktion — MOVIDRI VE® compact MCH4_A

For en utforlig beskrivning av mandverenheten, — kap. "Driftindikeringar":

L]
Glalo)
dqupP

@B

01406AXX

= . - - REGLERSPARR
Mandverenheten befinner sig i grundvisning. STROM: 0 A
. . 8..  APPARAT-
Tryck pa tangenten. Parametergrupp 8.. visas. FUNKTTONER
Tryck tva ganger pa —-tangenten och en gang pa 801  SVENSKA
1-tangenten. Parameter P801 "Sprak" visas. Ga med SPRAK

—-tangenten till Redigeringslage. Valj med |- eller

«— och —
samtidigt

t-tangenten

l-tangenten
—-tangenten

«—-tangenten

Q-tangenten
E-tangenten

Starta idrifttagningen.

Néasta menypost resp. 6ka varde i redigeringslage.

Féregaende menypost resp. minska varde i redige-
ringslage.

En menyniva nedat resp. till menypunktens redige-
ringslage.

En menyniva uppat resp. lamna menypunktens redi-
geringslage.

Avbryt idrifttagningen och aterga till grundvisning.
Avbryt idrifttagningen och aterga till grundvisning.

T-tangenten dnskat sprak och aterga till Redigeringslage

med «-tangenten.

Tryck pa Q-tangenten. Grundbilden aterkommer.

@7
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Idrifttagning
Idrifttagning med mandverenhet DBG11B

©)

Idrifttagnings-
menyns struktur

REGLERSPARR
STROM : 0 A
[«] och []
samtidigt
A

IDRIFTTAGNING ->
IPOS-VARIABLER <-

(=]

»,

IDRIFTTAGNING
FORBEREDS
ca.3s
v
C00* PARAM. SATS1
IDRIFTTAGNING
T
v[]
coL* VFC1 [=] | [corx _ VFC1
DRIFTSATT 1 < [ DRIFTSATT 1
T
'[]
co2* DV112M4
MOTORTYP 1
1
'[]
co3* 400 V
NOM.MOTORSP. 1
T
'[]
Co4x 50 HZ
NOM.MOTORFREKV . 1
)
v[]
Co5* 400 V
NOM.NATSPANN. 1
T
v[]
835 INGEN REAKTION
REAKT. TF-SIGNAL
!
v
Co6* NEJ (-] Co6* _ NEJ
. » "
BERAKNING BERAKNING
(M)
v
Cco6* JA
BERAKNING
v
cog* _ NEJ
SPARA
(T4
cos* JA
SPARA
v
KOPIERAR
DATA . ..
v
REGLERSPARR _ cos* _ NEJ
STROM : oAal" [ SPARA
02400ASV

Bild 34: Idrifttagningsmenyns struktur

(11
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Idrifttagning (‘@

Idrifttagnings-
férlopp

Idrifttagning med mandverenhet DBG11B @

. Ange "0"-signal pé plinten DI@@ "/REGLERSPARR".

. Aktivera Idriftagningsmenyn genom att samtidigt trycka pa

tangenterna < och — pa DBG11B.

. Starta idrifttagningen genom att trycka pa —-tangenten.

Det forsta fonstret med idrifttagningsmenyerna kommer upp.
Menypunkterna betecknas med * i den 4:e positionen.

De menypunkter som bara visas i idrifttagningsmenyn borjar
med "C", de 6vriga menypunkterna har numren i parameter-
listan sida 71). Nar en menypost ar avslutad, ga med
1-tangenten till ndsta menyalternativ.

. Valj parametersats, t.ex. Parametersats 1.

. Valj ett driftsatt, t.ex. VFC1.

. Valj aktuell givartyp. Om en 2- eller 4-polig SEW-motor

anvands, valj aktuell motor fran listan. Om en ej SEW-motor,
eller en SEW-motor med fler &n 4 poler anvands, valj alterna-
tivet "EJ SEWMOTOR" fran listan.

. Ange motorns nominella spanning for den valda kopplings-

typen enligt motorns markskylt.

Exempel: Markskylt 230A/400.1 50 Hz

A-koppling — Ange "400 V".

D-koppling, brytpunkt vid 50 Hz — Ange "230 V.
D-koppling, brytpunkt vid 87 Hz — Ange aven har "230 V",
men stall efter idrifttagningen férst parameter P302 "MAX.
VARVTAL 1" pa vardet for 87 Hz och starta darefter
drivenheten.

Exempel: Markskylt 400A/690.1 50 Hz
Endast D-koppling méjlig — Ange "400 V".
A-koppling ej mojlig.

. Ange den nominella frekvens som star pa motorns markskylt.

Exempel: 230A/400.1 50 Hz
Ange i \- och A-koppling 50 Hz.

REGLERSPARR
STROM: 0 A

IDRIFTTAGN —
IPOS VARIABEL <«

IDRIFTTAGNING
FORBEREDS

C00* PARAM. SATS1
IDRIFTTAGNING

Cco1x VFC1
DRIFTSATT 1

coz2* DV112M4
MOTORTYP 1

Ccoz2~* EJ SEWMOTOR
MOTORTYP 1

Cc03* 400 \Y%

NOM.MOTORSP. 1

co4~* 50 Hz
NOM.MOTORFREKV. 1

VID SEW-MOTORER

9. Dessa motorvarden ar inlagda for 2- och 4-poliga SEW-motorer

och behover inte matas in.

VID EJ SEWMOTORER

9. Ange foljande data fran motorns markskylt:
* Observera motorns nominella strom och koppling

(AN eller A).
¢ Motorns nominella effekt
« Effektfaktor cos ¢
¢ Motorns nominella varvtal

10. Ange matningsnatets nominella spanning.

Montage- och driftsinstruktion — MOVIDRI VE® compact MCH4_A
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Idrifttagning
Idrifttagning med mandverenhet DBG11B

11. Om ingen TF/TH &r ansluten stéll in "INGEN REAKTION"
om en TF/TH ar ansluten, ange 6nskad felreaktion.

12. Inled berdkningen av idrifttagningsdata med "JA".

VID SEW-MOTORER
13. Berakningen utférs.

VID ICKE-SEW-MOTORER

13. Vid icke-SEW-motorer erfordras en kalibrering for berakningen.

» Ge efter begaran en "1"-signal pa plint
(DI@@ "/REGLERSPARR").

» Ge efter avslutad kalibrering ater "0"-signal pa plint
(DI2@ "/REGLERSPARR").

* Om kalibrering (stromtillférsel) av motorn inte ar mgjlig skall
motorparametrarna uppskattas.

14. Menyposten "SPARA" kommer upp automatiskt.
Mandverenheten ar redan i redigeringslage.

15. Stall in "SPARA" pa "JA". Data (motorparametrar) kopieras
till det bestédndiga minnet i MOVIDRIVE®.

16. Idrifttagningen ar klar. La&mna idrifttagningsmenyn med E- eller
Q-tangenten. Grundbilden aterkommer.

835* INGEN REAKTION
REAKTION TF-MEDDEL.

Co6* NEJ
BERAKNING

cos* NEJ
SPARA

KOPIERAR
DATA. ..

REGLERSPARR
STROM: 0 A

+ Efter avslutad idrifttagning, kopiera parametersatsen fran MOVIDRIVE® till mané-
verenheten DBG11B (P 807 "MDX — DBG"). P4 sa vis kan parametersatsen éver-
féras med DBG11B till andra MOVIDRIVE®—apparater (P 806 "DBG — MDX").

» FOor in de parameterinstallningar som avviker fran fabriksinstallningen i parameter-

listan (— sid 71).

» Stall in korrekt bromstillslagstid vid ej SEW-motorer (P732 / P735).
» For start av motorn, félj anvisningarna i "Motorstart" (— sid 68).
+ Vid D-koppling och brytpunkt vid 87 Hz, stall parametern P302/312 "Max. varvtal 1/2"

pa vardet for 87 Hz.
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Idrifttagning med mandverenhet DBG11B

C &9,

Idrifttagning av
varvtalsregulator

Forst utfors idrifttagning utan varvtalsregulator.

Varning: Valj driftsattet VFC-n-REGL.

Struktur

REGLERSPARR
STROM : 0

A [

Idrifttagningsmenyernas struktur for varvtalsregulatorn:

C0l* VFC-N-REGL.
DRIFTSATT 1

v

co9* _ NEJ
IDRIFT. n-REGL.?
[T]‘ 4
CO00* n-REGLERING|, co9* _ Ja
IDRIFTTAGNING [ IDRIFT. n-REGL.?
T
J]
C15* INKREM. TTL
PULSGIVARTYP
H
Cle* 1024 ink
GIVARUPPLOSN
T
L]
c17+ MED
BROMS
1
J]
cig+ 1
STYVHET
(M
c1o* UTAN
Z TUNG FLAKT
(M
Cc20* 209.5
TROGHETSMOM
T
J]
c21%* 0 s
KORTASTE RAMP
(M
4 s
Cco6* NEJ »co6* B NEJ
BERAKNING < BERAKNING
[«]
[T]‘ 4
Cco6* B JA
BERAKNING
A
cog _ NEJ
SPARA
[T]‘ 1
cog+ B JA
SPARA
A
[E] cog* B NEJ| KOPIERAR
[l SPARA DATA . ..
03025ASV

Bild 35: Struktur for idrifttagning med varvtalsregulator
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Idrifttagnings-
férlopp

Idrifttagning
Idrifttagning med mandverenhet DBG11B

1.

2.

3.

4.

Starta idrifttagningen av varvtalsregulatorn med "JA". Alla masstroghetsmoment maste
anges i enheten [10‘4 kgm2].

Ga med 7-tangenten till ndsta menypost.
Valj aktuell givartyp.

Valj aktuell givaruppldsning.

VID SEW-MOTORER

5.

6.

7.

Ange om motorn &r utrustad med broms.
Ange reglerstrackans styvhet.

Ange om motorn har en tung flakt (Z-flakt).

VID ICKE-SEW-MOTORER

5.

6.

10.

1.

12.

Ange motorns troghetsmoment.

Ange reglerstrackans styvhet.

. Ange totalt tréghetsmomentet for broms och flakt.

. Ange det till motoraxeln omréknade tréghetsmomentet for lasten (vaxel + maskin).

. Ange tiden for 6nskad kortaste ramp.

Inled berakningen av idrifttagningsdata for varvtalsregulatorn med "JA".

Menyposten "SPARA" kommer upp automatiskt. Stall in "SPARA" pa "JA". Data kopieras till
det bestandiga minnet i MOVIDRIVE®.

Menyposten "SPARA" kommer upp igen. Lamna idrifttagningen med E- eller Q-tangenten.
Grundvisningen kommer upp.

Efter avslutad idrifttagning, kopiera parametersatsen fran MOVIDRIVE® till mané-
verenheten DBG11B (P 807 "MDX — DBG"). P4 sa vis kan parametersatsen éver-
féras med DBG11B till andra MOVIDRIVE®—apparater (P 806 "DBG — MDX").

For in de parameterinstallningar som avviker fran fabriksinstéllningen i parameter-
listan (— sid 71).

Stall in korrekt bromstillslagstid vid ej SEW-motorer (P732 / P735).
For start av motorn, folj anvisningarna i "Motorstart" (— sid 68).

Vid D-koppling och brytpunkt vid 87 Hz, stéll parametern P302/312 "Max. varvtal 1/2"
pa vardet for 87 Hz.

Vid TTL- och sin/cos-givare, aktivera givarovervakning (P504 = "TILL"). Givarover-
vakningen ar ingen sakerhetsrelaterad funktion!

En ansluten Hiperface-givare 6vervakas alltid, oberoende av instéllningen hos para-
meter P504.
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5.4  Idrifttagning med PC och MOVITOOLS®

Allmént .

Plint DIZ@ "/REGLERSPARR" maste fa en "0"-signal!
Starta programmet MOVITOOLS®.
Valj 6nskat sprak i gruppen "Language”.

Valj i menyn "PC Interface" det PC-granssnitt (t.ex. COM 1) som omformaren ar
ansluten till.

Markera i gruppen "Device type" radioknappen "Movidrive ".
Klicka pa [Update]. Ansluten omformare visas.

T MANAGER MOVITODLS® SEW-EURDDRIVE GmbH B Co KG  Version 4.40 =0 il

Language PC Interfsce | Canrected Irverbers Cornect b
" Deutsch | ([coM1 ||| [ Dewice Type |_Addr| Signahue | coM| || o~ Singenverter
e [Peet-ta-Peer]
* Englsh
" Frangais ‘Ipﬂm“ % |nverter With Address:
0 3
B audrate

o Mo Invvester
< R " [OFFUNE)

a7 & kE aud [default seting .
€ Wovidive B) Updse | gpion |

Broweze tor Project Folder

|n:\;:ugtm'smw'\rmvinuls‘\prq'mts'¢lt'p:ﬁ \ Browse... |

Davice Type T Enecuta Program
e
! Pasmeters!  Programni Special
T Movimot ASI Diagnosis IPOS programs
" Moavitrac 07
& Movidrive Shel I Cormpiles I CAM I Bues manitor I
" Movidive B .
P Sus | LOGODive | ISYNC | Daabackp |
" WGy Scope | Assembler | AppBuider
" Movirans Cloze &0 Tools

11472AEN

Bild 36: Startfénster i MOVITOOLS®

Starta idrift- .
tagningen

Klicka pa [Shell] i gruppen "Execute program" under Parameters/Diagnosis. Shell-
programmet startas.

Valj i Shell-programmet menyposten [Startup] / [Startup...]. MOVITOOLS® startar
idrifttagningsmenyn. Folj anvisningarna i guiden som visas pa skarmen. Vid fragor
kring idrifttagningen, anvand hjalpfunktionen i MOVITOOLS®.
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5.5 Motorstart
Analog Féljande tabeller visar vilka signaler som maste ligga pa plintarna Al1 DI@@...DIZ3 vid
bérviérdes- boérvardesvalet "UNIPOL./FAST-BOR" (P100), for att drivenheten skall drivas med
inmatning analog bdrvardesinmatning.
Funktion Al1 DIZD DI DIg2 DIZ3
Analog ingang n1 Ireglersparr hoger/stopp véanster/stopp Frigivning/stopp
Reglersparr X "0" X X X
Stopp X " X X "Q"
Frigivning och stopp X "1" "0" "0" "
Hoégerrot. med 50 % Ny, 5V " " "0" "
Hogerrot. med N,y 10V " " "0 g
Vansterrot. med 50 % Ny 5V " "Q" " g
Vinsterrot. med nax 10V g "0" " "

Rérelsediagram

Ingang DIZQJ
/reglersparr

Ingang DIg1
héger/stopp

Ingang DI&2
vénster/stopp

Ingang DI@3
Frigivning/stopp

Utgang DB@QJ

/broms

Analog ingang

n1 (A1)

Varvtal

50% n__ 4

50% n, .

n Nimin 7
Start-stopp 7

Foljande driftsdiagram visar som exempel hur man startar motorn med plintarna DIGJ
... DI3 och analoga boérvarden. Digital utgang DBJ@ "/broms" anvands for styrning av
bromskontaktorn K12.

"o

Q"

ngn

non
" S

Q"
" -

ng
10V 4
5V 1

oV

-1
n[min ],

n max

max

t11 upp hoéger
t11 upp hoéger

t11 upp hoger

/ \t11 ner héger

\t11 ner

hoéger

max

t11 upp vénster

Stoppramp t13

05033BSV

OBS

Vid reglersparr (DI@Q = "0") far motorn ingen strom. En motor utan broms rullar da ut.
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Foljande tabell visar vilka signaler som maste ligga pa plintarna DIZJ...DI@5 vid bor-
vardesvalet "UNIPOL./FAST-BOR" (P100), fér att drivenheten skall drivas med fasta

borvarden.
Funktion DI23d D191 D192 DIg3 DIg4 DI@5
Ireglersparr hoger/stopp | vanster/stopp Frigivning/stopp n11/n21 n12/n22
Reglersparr "0" X X X X X
Stopp """ X X "0" X X
Frigivning och stopp " "0" "0" """ X X
Hégerrot. med n11 e W nge W o nge
Hégerrot. med n12 e o nge o ngr e
Hégerrot. med n13 e O G o o oo
Vinsterrot. med ni1 o " W W W "o
Rérelsediagram Foljande driftsdiagram visar som exempel hur man med plintarna DIGJ ... DIG5 startar
drivenheten med interna fasta borvarden. Digital utgang DBJY "/broms" anvands for
koppling av bromskontaktorn K12.
Ingang DIZJ
Ireglersparr
non
TR
Ingang DIg1
héger/stopp
non
s
Ingang DI&2
vanster/stopp
non
Ingang DI@3 1
Frigivning/stopp
nor
TR
Ingang DIg4
n11/n21
nor
o
Ingang DIg5
n12/n22
nor
o
Utgang DBJQJ
/broms
nor
n [min"] A
n13 4 t11iupp hoger
Varvtal "
11 upp h
n12 - P e t11 ner héger:
n11 4 t11 upp hoéger
o]
-n11 -
124 t11: upp vanster Stoppramp 13
-n13 -
05034BSV
OBS

Vid reglersparr (DIJQ = "0") far motorn ingen strém. En motor utan broms rullar da ut.
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Manuell drift med
DBG11B

Vid manuell drift styrs omformaren via manéverenheten DBG11B. For att manuell drift
skall kunna startas maste omformaren befinna sig i tillstdndet "Ingen frigivningssignal".
Tillstandet "Ingen frigivningssignal" betyder DIGQ /reglersparr = "1" och de fabriks-
installda digitala ingangarna DI@1 héger/stopp, DIG2 vanster/stopp och DIG3 frigivning/
stopp ="0".

Den digitala ingangen DI@@ /reglersparr ar i funktion dven vid manuell drift. Ovriga digi-
tala ingangar saknar funktion vid manuell drift. Den digitala ingangen DIGJ /reglersparr
maste fa en "1"-signal, for att drivenheten skall kunna startas i manuell drift. Med DIGJ
="0" kan drivenheten stoppas aven vid manuell drift. Rotationsriktningen bestadms inte
via de digitala ingangarna "hdger/stopp" eller "vanster/stopp”, utan genom riktningsval
via mandverenheten (— bild 37).

Manuell drift forblir verksam &ven efter bort- och inkoppling av natspanningen, men da
sparras omformaren. Rotationsriktningskommandon med tangenterna — eller «—
medfor frigivning och start med n,,;, i vald rotationsriktning. Med tangenterna 1 och | kan
varvtalet dkas respektive minskas. Andringshastigheten uppgar till 150 1/min per
sekund.

880 FRAN
MANUELL DRIFT

<—-tangentenT la-tangenten

880 _FRAN
MANUELL DRIFT

E-tangentenT lT- eller I-tangenten

Q-tangenten VARVT. RIKT

\% <E>=LAMNA H

«-tangenten —-tangenten

_ 0%In 0 rpm 0%In 0 rpm

Q-tangenten

A

L

—-tangenten

<

<Q>=STOPP H A% <Q>=STOPP

«-tangenten

T-tangenten: Oka varvtal
l-tangenten: Minska varvtal

02406ASV
Bild 37: Manuell drift med DBG11B

OBS

Nar den manuella driften avslutas blir signalerna pa de digitala ingangarna omedelbart
verksamma. Den digitala ingangen X1:0 (DIQJ) /reglersparr far inte kopplas "1"-"0"-
"1". Drivenheten kan startas i enlighet med signalerna pa de digitala ingangarna och
bdrvardeskallorna

Var noga med att de fabriksinstéllda digitala ingangarna DI&1 héger/stopp, DI2 van-
ster/stopp och DIG3 frigivning/stopp far en "0"-signal da manuell drift avslutas.

A FARA!

Klamrisk pa grund av oavsiktlig start av motorn.
Ddodsfall eller svara skador.
« Forhindra oavsiktlig start av motorn, t.ex. genom att ta av elektronikplintblock X11.

» Vidare skall, allt efter tillampning, sakerhetsatgarder vidtas for att undvika fara for
manniska och maskin.
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5.6 Komplett parameterlista

Allménna .
anvisningar

Parametrarna i snabbmenyerna markeras med "/" (= indikering i mand&verenhet
DBG11B).

» Parametrarnas fabriksinstallningar ar markerade med fet stil.

@7

Montage- och driftsinstruktion — MOVIDRIVE® compact MCH4_A

Par |Namn Vardeomrade Par |Namn 'Vardeomrade
VISNINGSVARDE 07_ Apparatdata
00_ Processvirden 070 Apparattyp

000 Varvtal -5000...0...5000 1/min 071 Nom. apparatstrém
001/ |Anvandarvisning [Text] 076 Firmware grundapparat
002 Frekvens 0... 1100 Hz 077 Teknologifunktion
003  Arposition —231.1..0..2%8"1 ink 08_ Felminne

004 Utstrom 0...200 % Iy 080/ |Felt-0

005 Aktiv strom —200...0...200 % Iy 081 Fel t-1

006/  Motorbelastning 1 0...200 % 082 Fel t-2

007 Motorbelastning 2 0...200 % 083 Fel t-3

008 Mellankretsspanning 0...1000 V 09_ Bussdiagnos
009 Utstrém A 090 PD-konfiguration
01_ Statusvisning 091 Faltbusstyp

010 Omformarstatus 092 Baudrate faltbuss
oM Driftstillstand 093 Adress faltbuss
012 Felstatus 094 PO1 bérvarde
013 Aktuell parametersats 12 095 PO2 borvarde
014 Kylelementtemperatur —20...0...100 °C 096 PO3 borvarde
015 Inkopplingstimmar 0...25000 h 097 P11 arvarde

016 Frigivningstimmar 0...25000 h 098 P12 arvarde

017 Energi kWh 099 PI3 arvarde

02_ Analoga borvirden

020 Analog ingang Al1 -10...0...10 V

021 Analog ingang Al2 -10...0...10 V

022 Extern strombegransning 0...100 %

03_ Digitala ingangar, grundapparat

030 Digital ingang DIG@ /REGLERSPARR

031 Digital ingang DI&1

032 Digital ingang DI@2

033 Digital ingang DI&3

034 Digital ingang DI@4

035 Digital ingang DI@5

036/ Status, digitala ingangar, grundapparat

05_ Digitala utgangar grundapparat

050 Digital utgang DBJJ /BROMS

051 Digital utgang DOQ1

052 Digital utgang DOQ2

053/ | Status, digitala utgangar, grundapparat
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Par [Namn Vardeomrade Efter idrift- Par [Namn Vardeomrade Efter idrift-
Omkopplingsb. par. Fabriksinstallning tagning Fabriksinstallning tagning
Parametersats 1 Parametersats 2

1__ BORVARDEN / INTEGRATORER

10_ Borvardesval

100/ Borvardeskalla UNIPOL./FAST BORV.

101 Styrkalla PLINTAR

11_ | Analog ingang Al1

110 Al1 Skalning -10...-0,1/0,1...1...10

111 Al1 Offset -500...0...500 mV

112 | Al1 Driftsatt Referens N-MAX

113 Al1 Spanningsoffset -10...0...10 V

114 Al1 Varvtalsoffset -5000...0...5000 1/min

115 Filter vanvtalsborvarde 05100 s 0 = Filter

12_ 'Analog ingang Al2

120 A2 Driftsétt INGEN FUNKTION

13_ 'Varvtalsramper1 14_ Varvtalsramper 2

130/ 'Rampt11 upp HOGER |0...2...2000 s 140 Ramp t21 upp HOGER 0...2...2000 s

131/ 'Rampt11 ner HOGER |0...2...2000 s 141 |Ramp t21 ner HOGER 10...2...2000 s

132/ Ramp t11 upp VANSTER 0...2...2000 s 142 \F}E’QQ%R“W 0..2..2000 s

133/ Ramp t11 ner VANSTER 0...2...2000 s 143 Ramp (21 ner 0..2..2000 s

134/ 'Ramp t12 UPP=NER 0...2...2000 s 144 'Ramp t22 UPP=NER 0...2...2000 s

135 S-kurva t12 0.3 145 S-kurva t22 0.3

136/ |Stoppramp t13 0.2.20s 146 Stoppramp t23 0.2..20s

137/ Nédstoppramp t14 0.2.20s 147 |Nédstoppramp t24  0..2..20 s

15_ 'Motorpotentiometer (parametersats 1 och 2) '

150 |Ramp t3 upp 0,2..20..50 s

151 | Ramp t3 ner 0,2..20..50 s

152 'Lagra sista borvardet TILL/ FRAN

16_ |Fasta borvirden 1 17_ Fasta borvarden 2

160/ Internt borvérde n11  {>000-0--190..-5000 170 Internt borvarde 21 ;>000-0-150..-5000

161/ Internt borvrde n12 1200007505000 171 Internt borvarde 22 {o000--0--750..-5000

162/ Internt bérvarde n13 qlsrgi?]o...o...ﬁoo 5000 172 |Internt bérvarde n23 ;/53&0...0...1500...5000

2 REGLERPARAMETRAR

20_ Varvtalsreglering (endast parametersats 1)

200 rF:_'rf:;Sutgrt';?'”g 0.1..2..32

201 |Tidskonstant n-regulator |0...10...300 ms

202 Z?:(r:setﬁ-rflzjr;lsr;grkn. 0..32

203 Filter accel.-regulator 0...100 ms

204 Filter varvtalsarvarde 0...32 ms

205 | Last-forstyrning 0...150 %

206 Samplingstid n-regulator 1 ms /0,5 ms

207 Last-regulator VFC 0...150 %

21_ | Stoppregulator

210 ;gg’;t:ét?;?gr 01..2..32

22_ lIntern synkronisering (endast parametersats 1)

228 'Filterregulator (DRS) ‘0...100 ms Visas endast i MOVITOOLS®, inte i manéverenhet DBG11B.
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Par Namn Vardeomrade Efter idrift- Par Namn Vardeomrade Efter idrift-
Omkopplingsb. par. Fabriksinstallning tagning Fabriksinstéllning tagning
Parametersats 1 Parametersats 2

3__ MOTORPARAMETRAR

30_ Begransningar 1 31_ Begransningar 2

300/ Start-Stopp-Varvt. 1 0...60...150 1/min 310 | Start-Stopp-Varvt. 2 0...60...150 1/min

301/ Minvarvtal 1 0...60...5500 1/min 311 |Minvarvtal 2 0...60...5500 1/min

302/ Maxvarvtal 1 0...1500...5500 1/min 312 |Maxvarvtal 2 0...1500...5500 1/min

303/ |Strémgréns 1 0..150 % | 313 Strémgréns 2 0..150 % | \

304 Vridmomentgrans 0...150 %

32_ Motorkompensat. 1 (asynkr.) 33_ |Motorkompensat. 2 (asynkr.)

320/ |Autom. kalibrering 1 TILL/ FRAN 330 | Autom. kalibrering 2 TILL/ FRAN

321 Boost 1 0...100 % 331 Boost 2 0...100 %

322 | IxR-kalibrering 1 0...100 % 332 IxR-kalibrering 2 0...100 %

323 Foérmagnetiseringstid 1 |0...0,1..2's 333 Formagnetiseringstid 2 0...0,1...2 s

324 Efterslapningskomp. 1 |0...500 1/min 334 Efterslapningskomp. 2 0...500 1/min

34_ Motorskydd

FRAN /TILL FRAN / TILL
340 Motorskydd 1 ASYNKRON / TILL 342 Motorskydd 2 ASYNKRON / TILL
SERVO SERVO
EGEN FLAKT / EGEN FLAKT /
341 Kylningstyp 1 SEPARATDRIVEN 343 |Kylningstyp 2 SEPARATDRIVEN
FLAKT FLAKT

35_ | Motorns rot.riktn.

350 Rot.-riktningsvéxling 1 | TILL/ FRAN 351 Rot.-riktningsvaxling 2 TILL/ FRAN

360 | Idrifttagning JA/NEJ Endast tillganglig i DBG11B, inte i MOVITOOLS®.

4 REFERENSSIGNALER

40_ Varvtalsref.signal

400 |Varvtalsref.varde. 0...1500...5000 1/min

401 | Hysteres 0...100...500 1/min

402 Fordrojningstid 0..1.9s

403 Meddelande ="1"vid: N <N/ N> Nt

41_ Varvtalsfonstersignal

410 |Fonstermitt 0...1500...5000 1/min

411 | Omradesbredd 0...5000 1/min

412  Fordrojningstid 0..1.9s

413 Meddelande ="1"vid: | INRE/YTTRE

42_ Jamforelse ar-bor-varvtal

420 Hysteres 1...100...300 1/min

421 Fordrojningstid 0..1.9s

422 Meddelande ="1"vid:  'n <>npg /N =Ny,

43_ Stromreferenssignal

430  Stromreferensvéarde 0...100...150 % | \

431 Hysteres 0..5..30 % Iy

432 Fordrojningstid 0..1.9s

433 Meddelande ="1"vid: I <lgf/ 1> liof

44_ Imax-signal

440 Hysteres 0...5...50 % Iy

441 Fordrojningstid 0..1.9s

442 Meddelande ="1"vid: || = lax /| < Imax
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Par [Namn Vardeomrade Efter idrift- Par Namn Vardeomrade Efter idrift-
Omkopplingsb. par. Fabriksinstallning tagning Fabriksinstallning tagning
Parametersats 1 Parametersats 2

5__  KONTROLLFUNKTIONER

50_ Varvtalsévervakningar

FRAN / MOTORISK FRAN / MOTORISK

500 Varvtalsévervakning1 |/GENERATORISK 502 Varvtalsévervakning 2 /GENERATORISK

/MOT&GENERATOR /IMOT&GENERATOR

501 Fordrojningstid 1 0..1..10s 503 |Fordrojningstid 2 0..1..10s

504 Givar6vervakning TILL/ FRAN

52_ | Kontroll nat fran

520 Reaktionstid nat fran 0..5s

. ar s REGLERSPARR

521 Reaktion nat fran NODSTOPP

53_ Temperaturvakt motor

530 Givartyp 1 Ingen givare /TF-TH

531 |Givartyp 2 Ingen givare /TF-TH

6__ PLINTTILLDELNING

60_ Digitala ingangar, grundapparat

R Fast tilldelad med:

- Digital ingang DIGQ /REGLERSPARR

600 Digital ingang DIg1 HOGER/STOPP Féljande funktioner kan programmeras: INGEN FUNKTION ¢

= n11(n13) * n21(n23) * n12(n13) * n22(n23) « FASTBOR.

603 | Digital ingang DI@4 n11/n21 MOTORPOTI UPP » MOTORPOTI NER * /EXT. FEL »

FELATERSTALLNING - /HALLREGLERING « /GRANSLAGE
. HOGER + /GRANSLAGE VANSTER + IPOS-INGA[}IG .
604 |Digitalingang DIZ5  \n12/n22 REFERENSNOCK » REF.KORNING + SLAV FRIKORN
BORVARDESQO. * NATSP. TILL * DRS NOLLP. INSTALLN.
62_ Digitala utgangar grundapparat Féljande signaler kan programmeras: INGEN FUNKTION -
_ Digital utga DBJQ Fast tilldelad d: BROMS /STORNING * DRIFTSKLAR *SLUTSTEG TILL « ROT.FALT TILL *
e 9ang as T reec me BROMS LOSS + BROMS TILL - NOLLVARV + PARAMETERSATS
620 |Digital utgéng DOZ1 | DRIFTKLAR - VARVT. REFERENS + VARVT. FONSTER » BOR-AR-JAMFOR. «
STROMREFERENS « Imax-SIGNAL « /MOTORBELASTNING 1 «
621 | Digital utgang DO@2 INGEN FUNKTION /MOTORBELASTNING 2 + IPOS | POSITION « IPOS REFERENS.
+ IPOS-UTGANG -« /IPOS-STORNING

64_ Analog utgang ‘

640 Analog utgang AO1 AR-VARVTAL Féljande funktioner kan programmeras: INGEN FUNKTION «

641 | Skalning AO1 -10...0...1...10 RAMP-INGANG -+ BOR-VARVTAL + AR-VARVTAL + AR-

. FRAN/0.20 mA/ FREKVENS « UTGANGSSTROM « AKTIV STROM -«

642 Driftsatt AO1 4..20 mA APPARATUTNYTTJ ¢ IPOS-UTMATN ¢ RELATIVT MOMENT

7_ 'STYRFUNKTIONER

70_ Driftsatt

VFC 1
VFC 1 & GRUPP
VFC 1 & LYFT
VFC 1 & DC-BROMS
VFC 1 & VARVT.SOKN.
VFC-n-REGLERING VFC 2
VFC-n-REG.&GRP. VFC 2 & GRUPP
700 Driftsatt 1 VFC-n-REG.&LYFT. 701 |Driftsatt 2 VFC 2 & LYFT
VFC-n-REG.&IPOS VFC 2 & DC-BROMS
CFC VFC 2 & VARVT.SOKN.
CFC&M-REGLERING
CFC&IPOS
SERVO
SERVO&M-REGL.
SERVO&IPOS
71_ | Nollvarvtalsstrom
710 Nollvarvtalsstrom 1 0...50 % lyot 711 Nollvarvtalsstrom 2 0...50 % Ipot
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Par [Namn Vardeomrade Efter idrift- Par [Namn Vardeomrade Efter idrift-
Omkopplingsb. par. Fabriksinstallning tagning Fabriksinstallning tagning
Parametersats 1 Parametersats 2

72_ Borvarde-Stopp-Funktion

720 Borvarde-stopp-fnk. 1 TILL/ FRAN 723 Bérvarde-stopp-fnk. 2 TILL/ FRAN

721 | Stopp-boérvarde 1 0...30...500 1/min 724 |Stopp-borvarde 2 0...30...500 1/min

722 Start-offset 1 0...30...500 1/min 725 |Start-offset 2 0...30...500 1/min

73_ Bromsfunktion

730 | Bromsfunktion 1 TILL/ FRAN 733 |Bromsfunktion 2 TILL/ FRAN

731 |Bromsoppningstid 1 0..2s 734 Bromsoppningstid 2 0..2s

732 | Bromstillslagstid 1 0..0,2..2s 735 |Bromstillslagstid 2 0..0,2..2s

74_ Varvtalsreglering

740 Reglermitt 1 0...1500...5000 1/min 742 |Reglermitt 2 0...1500...5000 1/min

741 Reglerbredd 1 0...300 1/min 743 Reglerbredd 2 0...300 1/min

75_ Master-slav-funktion

MAS-SLA FRAN

750  Slavborvérde T ((gg‘dz))

LASTUPPD. (SBus)

751 'Skalning slavbérvarde |-10...0...1...10

8__ | APPARATFUNKTIONER

80_ 'Setup

802/ 'Fabriksinstéllning JA/NEJ

803/ Parameterspérr TILL/ FRAN
' NEJ

. e FELMINNE
804 Aterstalln. statistikdata KWh-MATNING
DRIFTSTIMMAR

800/ Snabbmeny TILL/ FRAN

801/ Sprak DE/EN/FR/ES/PT gzrséslf’:let :tr)ellrri:t\;;ir”gfgr%ggs?It?if-é\'\/r?rlsiioe?.i mandverenhet DBG11B

806 KOPIERADBG—MDX JA/NEJ it MOVITOOLS®. gandia ’

807 KOPIERA MDX—DBG |JA/NEJ

81_ Seriell kommunikation

810 RS485-adress 0...99

811 | RS485-gruppadress 100...199

812 RS485 Timeout-tid 0...650 s

813 | SBus-adress 0...63

814 | SBus-gruppadress 0...63

815 | SBus Timeout-tid 0...0,1...650 s

816 SBus Baudrate 125/250/500/1000

817 |SBus synkroniserings-ID |0...1023

818 |CAN synkroniserings-ID 0...1...2047

819 Faltbuss Timeout-tid 0...0,5...650 s

82_ Bromsdrift

820/ |4-kvadrantdrift 1 ‘TILLI FRAN 821 |4-kvadrantdrift 2 ITILL/ FRAN
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Par [Namn Vardeomrade Efter idrift- Par [Namn Vardeomrade Efter idrift-
Omkopplingsb. par. Fabriksinstallning tagning Fabriksinstallning tagning
Parametersats 1 Parametersats 2

83_ Felreaktioner
Reaktion N N

830 ot tF?EL NODST./STORNING

831 RO TMEOQUT | SNABBST/VARN.

Reaktion -- --

832 _MOTOROVERLAST NODST/STORNING Féljande reaktioner kan programmeras:INGEN REAKTION ¢

59 N eour  SNASBSTAARN. TELIOKCENG (VEDED ST SO

834 Reaktion NODST/STORNING OMEDELB.ST../VARN. « NODSTOPP/VARN. « SNABBST./VARN.
SLAPFEL :

g35/ Reaktion INGEN REAKTION
TF-MEDDELANDE

g3s Reakton o NODST./STORNING

84_ 'Reset-férhallanden

840/ Manuell aterstallning JA/NEJ

841 Auto-Reset TILL/ FRAN

842 |Aterstartningstid 1..3..30s

85_ 'Skalning varvtal-arvarde

850 'Skalningsfaktor, taljare |1...65535

851 'Skalningsfaktor namnare |1...65535

852 Anvandarenhet 1/min Kan endast stallas in med MOVITOOLS®.

86_ 'Modulering

860 Switchfrekvens 1 4/8/12/16 kHz 861 |Switchfrekvens 2 14/8/12/16 kHz

862 | Switchfrekvens fast 1 TILL/ FRAN 863 |Switchfrekvens fast2  TILL/ FRAN

864 Switchfrekvens CFC | 4/8/16 kHz '

87_ 'Processdatabeskrivning

g70 BXryardesbeskiviing K oNTROLLORD 1

871 E%r;/ardesbesknvmng VARVTAL

872 Etc'))r:\i/érdesbeskrivning INGEN FUNKT.

873 Arvardesbeskrivning PI1 STATUSORD 1

874 Arvardesbeskrivning PI2 VARVTAL

875 Arvardesbeskrivning PI3 UTSTROM

876 Frigivning PO-data TILL/ FRAN

877 DeviceNet PD-konfig 0..3..5

88_ | Manuell drift

880 Manuell drift TILL/ FRAN

9__ |IPOS-PARAMETRAR

90_ IPOS referenskorning

900 Referensoffset -231..0..2%"1 ink

901 Referensvarvtal 1 0...200...5000 1/min

902 Referensvarvtal 2 0...50...5000 1/min

903 Referenskérningstyp 0.7

004 Referenssattning pa Ja/ Nej

nollpuls
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Par [Namn Vardeomrade Efter idrift- Par [Namn Vardeomrade Efter idrift-
Omkopplingsb. par. Fabriksinstallning tagning Fabriksinstallning tagning
Parametersats 1 Parametersats 2

91_ IPOS-kérparametrar

910 | Forstarkning X-regulator 10.1...0,5...32

911 | Positioneringsramp 1 0..1..20 s

912  Positioneringsramp 2 0..1..20 s

913 Kérvarvt. HOGER 0...1500...5000 1/min

914 Kérvarvt. VANSTER 0...1500...5000 1/min

915 Varvtalsinstalining g w100

LINJAR / SINUS /

916 Rampform KVADRATISK /

BUSSRAMP

92_ 'IPOS-évervakningar
Programvarumassig

921  andlagesgivare -231..0..2%"1 ink
VANSTER

922 | Positionsfonster 0...50...32767 ink

923 Slapfelsfonster 0..2%"-1 ink

93_ | IPOS specialfunktioner

930 Override TILL/ FRAN

931 IPOS-STW. Task 1 TR STOPP/ Endast tillganglig i DBG11B, inte | MOVITOOLS®/SHELL!

94_  IPOS-variabler/-givare

940 IPOS-variabler Edit TILL/ FRAN Endast tillganglig i mandverenhet DBG11B, inte i MOVITOOLS®!

Motorgivare (X15)

941 Kalla arposition Ext. givare (X14)

Absolutgivare (DIP)

942  Givarfaktor taljare 1...32767

943 | Givarfaktor namnare 1...32767

944  Skalning ext. Givare x1/x2/x4/x8/x16/x32/x64 Endast synlig med MOVITOOLS®, inte i mandverenhet DBG11B.

045 Synkroniseringsgivare | TTL / SIN/COS /
typ X14 HIPERFACE

946 Rékneriktning X14 NORMAL/INVERTERAD

95 DIP

950 .Givartyp INGEN GIVARE

951 Rékneriktning NORMAL/INVERTERAD

952 Taktfrekvens 1...200% '

953 Positionsoffset —(2%1-1)...0...2311

954 Nollpunktsoffset —(231-1)...0...2311

955 | Givarskalning x1/x2/x4/x8/x16/x32/x64 |

96_ 'IPOS modulofunktion

960  Modulofunktion CﬁﬁgT/éfméGER

961 Modulo taljare 0...2°%1

962 Modulo ndmnare 0..2%

963 | Mod. givaruppldsning 0...4096...20000
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5.7 Idrifttagning av omformare med PROFIBUS-DP (MCH41A)

Konfigurering av For att man skall kunna definiera typen av och antalet in- och utgangsdata som anvands
PROFIBUS-DP- for dverforingen, maste omformaren fa en viss DP-konfiguration fran DP-Master. Man
grénssnitt har da méjlighet att:

» Styra omformaren via processdata
» Lasa och skriva alla drivsystemparametrar via parameterkanalen

Foljande bild visar schematiskt datautbytet mellan automationssystem (DP-Master) och
omformaren MOVIDRIVE® (DP-slav) med processdata- och parameterkanal.

=0 —
ol | 1888
— ]
e R

|::> ‘ ‘ l%’arallme‘terk‘ana‘l ‘ P‘rocclassdata*(an.lal g l::>
<u‘:" , Parameterkanal ‘ Rrocgssqata!(angl g <::l

01065BSV

Bild 38: Kommunikation via PROFIBUS-DP
Processdata- Multiomformaren MOVIDRIVE® compact medger olika DP-konfigurationer for data-
konfiguration utbytet mellan DP-Master och omformaren. Nedanstaende tabell ger ytterligare anvis-

ningar for alla mdjliga DP-konfigurationer for familjen MOVIDRIVE® compact. Spalten
"Processdatakonfiguration" visar namnet pa konfigurationen. Dessa texter visas ocksa
i projekteringsprogramvaran for DP-Master som urvalslista. Spalten DP-konfigurationer
visar vilka konfigureringsdata som sands till omformaren néar foérbindelsen for
PROFIBUS-DP upprattas.

I':::‘?% sus‘rgfitg; Betydelse / forklaring D:—konflguratlo:er
1PD Styrning via 1 processdataord 2404ec -
2PD Styrning via 2 processdataord 241 4ec -
3PD Styrning via 3 processdataord 242 4ec -
6 PD Styrning via 6 processdataord Ogec 2454¢c
10 PD Styrning via 10 processdataord Ogec 2494ec

Styrning via 1 processdataord

Param + 1 PD Parameterinstallning via 8-Byte parameterkanal 243dec 240dec
Param +2 PD Parametesrtifsr;g}%i\rljg sig r80-(I‘;_’?ystZd;la;erlrjl)rtr?eterkanal 243dec 247dec
Param + 3 PD Parametesrti%rsr;g}ﬁ]i\gg 3i§ rSO-(I;Beystseds;?gr?eterkanal 243dec 242qec
Param + 6 PD Parametesrtifsr;g}%i\rljg Sig r80-(I‘;_’?ystZd;la;erlrjl)rtr?eterkanal 243dec 245dec
Param + 10 PD Styrning via 10 processdataord 2434, 249,

Parameterinstalining via 8-Byte parameterkanal
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DP-konfigurering Vid valet av DP-konfiguration "Universalkonfiguration" far man tva DP-identifierare defi-
"Universal nierade som "tomplats" (oftast &ven betecknade som DP-moduler) vid inmatning av
Configuration” Ogec- Dessa bada identifierare kan man nu konfigurera individuellt, varvid féljande rand-

villkor maste uppfyllas:

Modul 0 (DP-identifiering 0) definierar omformarens parameterkanal:

Langd Funktion
0 Parameterkanalen frankopplad
8 Byte resp. 4 ord Parameterkanalen anvands

Modul 1 (DP-identifiering 1) definierar omformarens processdatakanal:

Langd Funktion

2 Byte resp. 1 ord 1 processdataord
4 Byte resp. 2 ord 2 processdataord
6 Byte resp. 3 ord 3 processdataord
12 Byte resp. 6 ord 6 processdataord
20 Byte resp. 10 ord 10 processdataord

Foljande bild visar uppbyggnaden av de konfigureringsdata som definierats i IEC 61158.
Dessa konfigureringsdata overfors till omformaren nar DP-Master startas.

MSB LSB

7165431210

‘ ‘ ‘ ‘ Dataléngd
0000 = 1 byte/ord
1111 = 16 byte/ord

Infut

00 = speciella identifierarformat
01 = inmatning

10 = utmatning

11 = in-/utmatning

Format
0 = bytestruktur
1 = ordstruktur

Konsistens via
0 |tziyte eller ord
1

ela langden
00087BSV
Bild 39: Format hos identifierarbyte Cfg_Data enligt IEC 61158
p OBS
1 Observera detta vid MCF/MCV/MCS41A (géller inte MCH41A):
Kodningen "Speciellt identifieringsformat" stéds inte! Anvand endast instéllningen
"Konsistens dver hela langden" for datadverféringen!
Datakonsistens Konsistenta data ar data som alltid maste 6verféras sammanhangande mellan automa-

tionssystem och omformaren och aldrig separat fran varandra.

Datakonsistensen ar sarskilt viktig for éverféring av positionsvarden och kompletta posi-
tioneringsuppdrag. Data kan harstamma fran olika programcykler i automationsutrust-
ningen vid icke konsistent 6verforing. Darmed skulle odefinierade varden kunna éver-
foras till omformaren.

Vid PROFIBUS-DP sker datakommunikationen mellan automationssystem och omfor-
mare generellt med installningen "Datakonsistens dver hela langden".
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Extern diagnos

Rekommendation

Anvisning fér
Simatic S7
Master-system

ID-nummer

For MOVIDRIVE® compact kan man under projekteringen i DP-master aktivera automa-
tisk generering av externa diagnoslarm via PROFIBUS-DP. Nar denna funktion ar aktiv
signalerar MOVIDRIVE® compact en extern diagnos till DP-Master vid varje stdrning
som intraffar. | DP-Master-systemet maste man da programmera motsvarande (delvis
omfattande) programalgoritmer for att utvardera diagnosinformationen.

Eftersom MOVIDRIVE® compact overfor det aktuella driftstillstandet via statusord 1 vid
varje PROFIBUS-DP-cykel, ar den externa diagnosen i princip inte nédvandig.

Fran PROFIBUS-DP-systemet kan nar som helst diagnoslarm utlésas i DP-Master,
aven om extern diagnosgenerering inte ar aktiverad, sa att motsvarande operations-
komponenter (t.ex. OB84 for S7-400 resp. OB82 fér S7-300) generellt skall lagras i styr-
systemet.

Ytterligare information i readme-filen som bifogas GSD-filen.

Varje DP-Master och DP-Slav maste ha ett individuellt ID-nummer som ar angivet av
PROFIBUS-anvandarorganisationen for entydig identifiering av den anslutna appa-
raten. Vid starten av PROFIBUS-DP-Master jamfér denna den anslutna slavens
ID-nummer med de ID-nummer som projekterats av anvéndaren. Overféringen av
anvandardata aktiveras inte forran DP-Master har kontrollerat att de anslutna stations-
adresserna och apparattypen (ID-nummer) stdmmer dverens med projekteringsdata.
Tack vare detta forfarande uppnas hog sakerhet mot projekteringsfel.

ID-numren identifieras som 16-bit-tal utan fortecken (Unsigned16). Fér multiomformar-
familien MOVIDRIVE® compact har PROFIBUS-anviandarorganisationen faststallt
féljande ID-nummer:

- MOVIDRIVE® compact MCF/MCV/MCS41A — 6002pey (24578 ye0)
« MOVIDRIVE® compact MCH41A — 6003pey (24579 gec)
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Multiomformaren styrs via processdatakanalen som ar en, tva eller tre 1/0-ord lang.
Dessa processdataord kopieras t.ex. vid anvandning av ett PLC-styrsystem som
DP-Master i styrsystemets 1/0- resp. periferiomrade och kan alltsa adresseras pa vanligt
satt (se foljande bild).

PW160
PW158
PW156

PW154
PW152
PW150 & i
PW148 Y o
‘ Parameterkanal ‘ PO1 ‘ PO2 ‘ PO3 :> o
1

f | aup

adresPSIBcr:T;réde %‘ ‘Parame‘terkana! ‘ Pl ‘ P12 ‘ PI3 U <):I
|

PW160 |«
PW158 |«
PW156
PW154
PW152
PW150
PW148

Utgangsdata

Ingangsdata

02906ASV
Bild 40: Tilldelning av I/O-omradet fér PLC-systemet

Medan processingangsdata (arvarden) vid t.ex. Simatic S5 lases in via laddningskom-
mandon, kan processutgangsdata (bérvarden) sandas med transferkommandon. Utga-
ende fran bild 40 visar exemplet syntaxen fér behandling av processingangsdata och
-utgangsdata fér multiomformaren MOVIDRIVE®. Fabriksinstallningen for processdata-
kanalen ar angiven i kommentaren.

For detta exempel projekteras MOVIDRIVE® med processdatakonfiguration "3 PD" pa
ingangsadresserna PW156...161 och utgangsadresserna PW156... 161. Den konsi-
stenta atkomsten sker har exempelvis i ordningsféljden "sista Byte forst".

Uppratthallandet av datakonsistensen bestams vid Simatic S5 i férsta hand av
CPU-typen. Anvisningar for korrekt programmering med datakonsistens finns i hand-
boken fér CPU respektive masterkomponentgruppen for Simatic S5.

/Ikonsistent inldsning av arvarden

L PW 160 /IP13 ladda (ingen funktion)

L PW 158 /IP12 ladda (varvtalsarvarde)

L PW 156 /IP1 ladda (statusord 1)

//konsistent utmatning av bérvarden

L KHO

T PW 160 110 skrivs till PO3 (har dock ingen funktion)

L KF +1500

T PW 158 1115004 skrivs till PO2 (varvtalsborvarde = 300 1/min)
L KH 0006

T PW 156 /6o skrivs till PO1 (kontrollord = frigivning)
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Styrningsexempel
fér Simatic S7

Programexempel
STEP7

Styrningen av multiomformaren via Simatic S7 sker, beroende pa den valda process-
datakonfigurationen, antingen direkt via laddnings- och transferkommandon, eller via de
speciella systemfunktionerna SFC 14 DPRD_DAT och SFC15 DPWR_DAT.

| princip maste vid S7 datalangder med 3 Byte eller mer &n 4 Byte dverforas via system-
funktionerna SFC14 och SFC15. Darvid galler nedanstaende tabell:

Processdatakonfigurering Programatkomst

1PD Laddnings- / transferkommandon

2PD Laddnings- / transferkommandon

3PD Systemfunktionerna SFC14/15 (langd 6 Byte)

6 PD Systemfunktionerna SFC14/15 (langd 12 Byte)

10 PD Systemfunktionerna SFC14/15 (langd 20 Byte)
Parameterkanal: Systemfunktionerna SFC14/15 (langd 8 Byte)

Param + 1 PD Processdata: Laddnings- / transferkommandon
Parameterkanal: Systemfunktionerna SFC14/15 (langd 8 Byte)

Param +2 PD Processdata: Laddnings- / transferkommandon

Param + 3 PD Parameterkanal: Systemfunktionerna SFC14/15 (Iangd 8 Byte)

Processdata: Systemfunktionerna SFC14/15 (langd 6 Byte)
Param + 6 PD Parameterkanal: Systemfunktionerna SFC14/15 (Iangd 8 Byte)

Processdata: Systemfunktionerna SFC14/15 (langd 12 Byte)

Parameterkanal: Systemfunktionerna SFC14/15 (Iangd 8 Byte)

Param + 10 PD Processdata: Systemfunktionerna SFC14/15 (langd 20 Byte)

For detta exempel projekteras MOVIDRIVE® compact med processdatakonfigurationen
"3PD" pa ingangsadressen PIW576... och utgangsadressen POW576... . En datakom-
ponent DB 3 med ca. 50 dataord skapas.

Vid anrop av SFC14 kopieras processingangsdata till datakomponenten DB3, dataord
0, 2 och 4. Efter bearbetning av styrningsprogrammet kopieras processutgangsdata fran
dataord 20, 22 och 24 med anrop av SFC15 till utgangsadress POW 576... .

Vid parametern RECORD maste man tanka pa langdangivelse i Byte. Denna maste
stdmma dverens med den konfigurerade langden.

Ytterligare information om systemfunktionerna finns i Online-hjalp for STEP7.
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//Start av den cykliska programbehandlingen i OB1

BEGIN

NETWORK

TITLE =Kopiera Pl-data fran omformaren till DB3, ord 0/2/4

CALL SFC 14 (DPRD_DAT) /IRead DP Slave Record
LADDR := W#16#240 llinput Adresse 576
RET_VAL:= MW 30 //IResultat i flaggord 30

RECORD := P#DB3.DBX 0.0 BYTE 6 lIPekare

NETWORK

TITLE =PLC-program med drivsystemapplikation

/I PLC-programmet anvander processdata i DB3 for
/I drivsystemstyrning

L DB3.DBW 0 /P11 ladda (statusord 1)
L DB3.DBW 2 /IP12 ladda (varvtalsarvirde)
L DB3.DBW 4 //P13 ladda (ingen funktion)
L W#16#0006
T DB3.DBW 20 116 skrivs till PO1 (kontrollord = frigivning)
L 1500
T DB3.DBW 22 115004 skrivs till PO300 (varvtalsborvarde = 300 1/min)
L W#16#0000
T DB3.DBW 24 110 skrivs till PO3 (har dock ingen funktion)
//Avslutning av den cykliska programbehandlingen i OB1
NETWORK
TITLE =Kopiera PO-data fran DB3, ord 20/22/24 till omformaren
CALL SFC 15 (DPWR_DAT) //Write DP Slave Record
LADDR := W#16#240 llUtgangsadress 576 = 240,.
RECORD := P#DB3.DBX 20.0 BYTE 6 //Pekare pa DB/DW
RET_VAL:= MW 32 //IResultat i flaggord 32
OBS

Narmare information och tillampningsexempel for styrning via processdatakanalen,
framfor allt for kodning av styr- och statusordet, finns i handboken "Fieldbus Unit
Profile", vilken kan bestallas fran SEW.
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Atkomsten till drivsystemparametrarna sker for PROFIBUS-DP via MOVILINK®-para-
meterkanalen, som férutom de sedvanliga tjdnsterna READ och WRITE aven erbjuder
ytterligare parametertjanster.

Parameterinstallining av faltapparater via faltbussystem som inte erbjuder nagot tillamp-
ningsskikt, kraver simulering av de viktigaste funktionerna och tjansterna som t.ex
READ och WRITE for lasning och skrivning av parametrar. Darvid definieras t.ex. for
PROFIBUS-DP ett parameter-processdata-objekt (PPO). Detta PPO Overfors cykliskt
och innehaller férutom processdatakanalen aven en parameterkanal med vilken para-
metervarden kan utbytas acykliskt (— bild 41).

sk
il
0

I:I

-7‘3"?“.!‘,«.5:

: H eqae ||

]
\ EIBE ERREENR

l::> ‘ Parameterkanal ‘ Fﬂf;ccla’;sc:i;ta:l;;n;l’ g l::>
<::' ‘ Parameterkeiﬁal / ‘ F’:;cr)ccla”s’stlj;tallge’ln:e’l/l’ g <::l

01065BSV
Bild 41: Parameter-processdata-objekt fér PROFIBUS-DP

Nedan illustreras parameterkanalens uppbyggnad. Principiellt bestar den av en forvalt-
nings-Byte, ett indexord, en reserverad Byte samt fyra data-Bytes.

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
Forvaltning ‘ Reserverad ‘ Index high ‘ Index low | Data MSB Data ‘ Data ‘ Data LSB ‘
Parameterindex 4 Byte data
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Parameter- Hela proceduren for parameterinstéllning koordineras med "Byte 0: Férvaltning”. Med
kanalens denna Byte stalls viktiga tjansteparametrar till forfogande, som tjanstedetektering, data-
foérvaltning langd, utférande och status for aktuell tjanst. Bit 0, 1, 2 och 3 innehaller tjansteidentifie-

ringen. Dessa Bits definierar vilka tjanster som skall utféras. Med Bit 4 och 5 anges data-
langden i Byte for Write-tjansten, vilken fér SEW-omformare generellt skall stéllas in pa
4 Byte.

Byte 0: Forvaltning
MSB LSB

Bt 7 6 5 4 3 2 1 0

‘ ‘ ‘ Tjdnstedetektering:
0000 = No Service
0001 = Read Parameter
0010 = Write Parameter
0011 = Write Parameter volatile
0100 = Read Minimum
0101 = Read Maximum
0110 = Read Default
0111 = Read Scale

1000 = Read Attribute
1001 = Read EEPROM

Dataléangd:

00 =1 Byte

01 =2 Byte

10 = 3 Byte

11 = 4 Byte (maste stéllas in!)

Handshake bit:

Maste vid cyklisk 6verforing vaxlas for varje
nytt uppdrag.

Status bit:

0 = inget fel vid tjansteutférande
1 = fel vid tjansteutférande

Bit 6 anvands for kvittering mellan styrning och omformare. Den utl@ser utférandet av
den 6verférda tjansten i omformaren. Eftersom vid framfér allt PROFIBUS-DP parame-
terkanalen 6verfors cykliskt med processdata, maste tjanstutférandet i omformaren ske
flankstyrt via Handshake bit 6. Darfér vaxlas bitens varde for varje ny tjanst som skall
utféras (toggle). Omformaren signalerar med Handshake bit om tjansten har utforts eller
ej. Nar styrsystemet tar emot en Handshake bit som motsvarar den utsanda har tjansten
utforts. Status-Bit 7 visar om tjansten har utforts korrekt eller felaktigt.

Index-adressering Med "Byte 2: Index high" och "Byte 3: Index low" bestams vilken parameter som skall
|&sas eller skrivas via faltbussystemet. Parametrarna fér en multiomformare adresseras
med ett enhetligt index, oberoende av det anslutna faltbussystemet. Byte 1 ar att
betrakta som reserverad och skall generellt sattas till 0x00.
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Dataomrade

Felaktigt utférande
av tjgnst

Data finns i Byte 4 till Byte 7 i parameterkanalen. Darmed kan max 4 Byte data per tjanst
Overforas. Data overfors alltid hogerstallt, dvs. Byte 7 innehdller lagsta talvarde
(Data LSB), medan Byte 4 har hdgsta talvarde (Data MSB).

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7
Forvaltning ‘ Reserverad ‘ Index high ‘ Index low = Data MSB Data Data Data LSB ‘
High byte 1 | Low byte 1 | High byte 2 | Low byte 2
High ord Low ord
Dubbelord

En felaktigt utford tjanst signaleras genom sattning av status-Bit i férvaltnings-Byten.
Om mottagen Handshake bit ar lika med sdnd Handshake bit har tjansten utforts av
omformaren. Om status-Bit indikerar ett fel sa finns det en felkod i parametertelegram-
mets dataomrade. Byte 4-7 Overfor returkoden i strukturerad form (— "Returkoder for
parameterinstallining" pa sid 87).

Byte 0 Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7

Add. code | Add. code
high low

Forvaltning ‘ Reserverad

!

Status-Bit = 1: felaktigt utférande av tjanst

Index high‘ Index low | Error class  Error code
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Returkoder for
parameter-
instéllning

Error class

Error code
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Vid felaktig parameterinstallning atermatas olika returkoder fran omformaren till den
parameterinstallande mastern, vilka ger detaljerad upplysning om felorsaken. Generellt
ar dessa returkoder strukturerade enligt IEC 61158. Man skiljer mellan féljande element:

« Error class

» Error code

« Additional code

Denna returkod géller for alla kommunikationsgranssnitt i MOVIDRIVE®.

Med elementet Error class klassificeras feltypen noggrannare. MOVIDRIVE® compact
stoder foljande felklasser som ar definierade enligt IEC 61158:

Klass (hex) Beteckning Betydelse

1 vfd-state Statusfel i den virtuella faltapparaten
2 application-reference Fel i tilldmpningsprogrammet

3 definition Definitionsfel

4 resource Resursfel

5 service Fel vid tjanstens utférande

6 access Atkomstfel

7 ov Fel i objektforteckningen

8 other Annat fel (se Additional code)

Error class genereras, med undantag av Error class 8 = "Annat fel", vid felaktig kommu-
nikation av kommunikationsprogramvaran i faltbussens granssnitt. Returkoderna som
Overfors fran omformarsystemet, sorterar alla under Error class 8 = "Annat fel". Felet
kan bestdmmas exakt med elementet Additional code.

Elementet Error code gor det méjligt att i djupare detalj analysera felorsaken inom
aktuell Error class. Felkoden genereras vid felaktig kommunikation fran kommuni-
kationsprogramvaran i faltbusskortet. For Error class 8 = "Annat fel" ar Error code = 0
(Annan felkod) definierad. Den detaljerade forklaringen finns i detta fall i
Additional code.
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Additional code

Speciella
returkoder
(specialfall)

Felaktig kodning
av tjanst i
parameterkanalen

88

Elementet Additional code innehaller de SEW-specifika returkoderna for felaktig para-
meterinstallning av omformaren. De returneras till mastern under Error class 8 = "Annat
fel". Nedanstaende tabell visar alla mdjliga kodningar fér Additional code.

Error class: 8 = "Annat fel"

Add. code high | Add. code low | Betydelse

(hex) (hex)

00 00 Inget fel

00 10 . Otillatet parameter-index

00 11 Funktion/parameter ej implementerad

00 12 Endast atkomst for lasning tillaten

00 13 . Parametersparr aktiv

00 14 Fabriksinstallning aktiv

00 15 For stort parametervarde

00 16 . For litet parametervarde

00 17 Nodvandigt tillvalskort saknas for denna funktion/parameter
00 18 Fel i systemprogramvaran

00 19 . Parameteratkomst endast via RS-485-process-granssnitt pa X13
00 1A Parameteratkomst endast via RS-485-diagnos-granssnitt
00 1B Parametern ar atkomstskyddad

00 1C . Reglersparr erfordras

00 1D Otillatet parametervarde

00 1E Fabriksinstallning har aktiverats

00 1F . Parametern har inte lagrats i EEPROM

00 20 Parametern kan inte andras vid aktiverat slutsteg.

Parameterinstallningsfel, som varken kan identifieras automatiskt av faltbussystemets
tillampningsskikt eller av multiomformarens systemprogramvara, behandlas som speci-
alfall. Foljande fel &r da mojliga:

» Felaktig kodning av en tjanst via parameterkanalen
» Felaktig langdangivelse for en tjanst via parameterkanalen
* Internt kommunikationsfel

Vid parameterinstaliningen via parameterkanalen har en odefinierad kodning i forvalt-
nings-Byte respektive reserverad Byte angivits. Nedanstaende tabell visar returkoden
for dessa specialfall.

Kod (dec) Betydelse
Error class: 5 Service
Error code: 5 Otillaten parameter
Add. code high: 0 -
Add. code low: 0 -

Felavhjalpning:
Kontrollera Byte 0 och 1 i parameterkanalen.

Montage- och driftsinstruktion — MOVIDRIVE® compact MCH4_A




Idrifttagning (‘@

Felaktig
ldngdangivelse i
parameterkanalen

Internt
kommunikationsfel

Idrifttagning av omformare med PROFIBUS-DP (MCH41A) @

Vid parameterinstéliningen via parameterkanalen har vid en Write-tjanst en dataladngd
ej lika med 4 databyte angivits. Returkoden visas i nedanstaende tabell.

Kod (dec) Betydelse
Error class: 6 Access
Error code: 8 Type conflict
Add. code high: 0 -
Add. code low: 0 -

Felavhjilpning:
Kontrollera Bit 4 och Bit 5 fér dataldngden i parameterkanalens férvaltnings-Byte.

De returkoder som anges i nedanstaende tabell returneras nar ett internt kommunika-
tionsfel intraffar. Den begarda parametertjansten har eventuellt inte utférts och skall
upprepas. Vid upprepad foérekomst av detta fel maste omformaren startas om helt.

Kod (dec) Betydelse
Error class: 6 Access
Error code: 2 Hardware fault
Add. code high: 0 -
Add. code low: 0 -

Felavhjalpning:

Upprepa parametertjansten. Om felet aterkommer skall omformaren kopplas bort fran
spanningsmatningen (natspanning + ext. 24 Vpc) och sedan aterinkopplas. Om felet
upptrader permanent, kontakta SEW-service.
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Lésning av
parameter via
PROFIBUS-DP
(Read)
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Nar en READ-tjanst skall utféras via parameterkanalen far Handshake bits pa grund av
den cykliska dverféringen av parameterkanalen inte utvaxlas férrén hela parameter-
kanalen har behandlats i enlighet med tjansten. Folj darfér nedanstaende ordningsfoljd
vid inldsning av en parameter:

1. For in index for den parameter som skall I&sas i Byte 2 (Index high) och Byte 3
(Index low).

2. For in tjanstekoden fér Read-tjansten i forvaltnings-Byte (Byte 0).
3. Overfér Read-tjansten till omformaren genom utvaxling av Handshake bits.

Eftersom det ar fraga om en lastjanst ignoreras sanda data-Bytes (Byte 4 ...7) och data-
langden (i forvaltnings-Byte) och behdver darfor inte stallas in.

Omformaren behandlar nu Read-tjansten och returnerar tjanstbekraftelsen genom
utvaxling av Handshake bit.

Byte 0: Forvaltning

7 6 5 4 3 2 1 0
o jon X X 0 0o 0] 1
‘ ‘ ‘ Tjanstedetektering:
0001 = Read
Dataldngd:

Ej relevant for READ-tjanst

Handshake bit:
maste utvaxlas for varje nytt uppdrag.

Status bit:
0 = inget fel vid tjansteutférande
1 = fel vid tjansteutférande

X =ejrelevant
0/1 = Bitvarde utvaxlas

Datalangden ar inte relevant och endast tjansteidentifieringen fér READ-tjansten skall
foras in. Denna tjanst aktiveras nu i omformaren med utvaxling av Handshake bits.
READ-tjansten skulle exempelvis kunna aktiveras med forvaltnings-Byte-kodning 01y,¢4
eller 41pex.
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Skrivning av
parameter via
PROFIBUS-DP
(Write)

Idrifttagning av omformare med PROFIBUS-DP (MCH41A) @

Nar en WRITE-tjanst skall utféras via parameterkanalen far Handshake bits pa grund av
den cykliska dverféringen av parameterkanalen inte utvaxlas férrén hela parameter-
kanalen har behandlats i enlighet med tjansten. Tillampa darfér nedanstadende ordnings-
foljd vid skrivning av en parameter:

1. For in index for den parameter som skall skrivas i Byte 2 (Index high) och Byte 3
(Index low).

2. Forin data som skall skrivas i Byte 4 ... 7.

3. For in tjansteidentifieringen och dataldngden for Write-tjansten i férvaltnings-Byte
(Byte 0).

4. Overfor Write-tjansten till omformaren genom véxling av Handshake bits.

Omformaren behandlar nu Write-tjansten och returnerar tjanstbekraftelsen genom
utvaxling av Handshake bits.

Byte 0: Forvaltning
7 6 5 4 3 2 1 0
ojlon 1 1.0 0 1] 0
|

Tjanstedetektering:
010 = Write

Reserverad

Dataldngd:
11 = 4 Byte

Handshake bit:
maste utvaxlas for varje nytt uppdrag.

Status bit:
0 = inget fel vid tjansteutférande
1 = fel vid tjansteutférande

0/1 = Bitvarde utvaxlas

Datalangden uppgar for alla parametrar for SEW-omformaren till 4 Byte. Denna tjanst
overfors nu till omformaren med utvaxling av Handshake bits. En Write-tjanst pa SEW-
omformaren har alltsa generellt férvaltnings-Byte-kodning 32,¢4 eller 72,¢,.
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©)

Programmerings-
férlopp vid
PROFIBUS-DP

Parameterdata-
format

Med exemplet fér Write-tjansten skall ett parameterinstéliningsférlopp visas mellan styr-
ning och omformare via PROFIBUS-DP (— bild 42). For att forenkla forloppet visas i
bild 42 endast parameterkanalens férvaltnings-Byte.

Medan styrsystemet forbereder parameterkanalen for Write-tjansten tas parameterka-
nalen emot av omformaren och sands tillbaka. Tjansten aktiveras inte forran Handshake
bit har andrats, alltsa i detta exempel vaxlat fran 0 till 1. Darefter tolkar multiomformaren
parameterkanalen och behandlar Write-tjansten, besvarar alla telegram men fortfa-
rande med Handshake bit = 0. Bekraftelsen av den utférda tjansten sker genom utvax-
ling av Handshake bitar i multiomformarens svarstelegram. Styrsystemet registrerar att
mottagen Handshake bit stdmmer dverens med den sénda och kan darmed forbereda
ny parameterinstallning.

Styrning Omformare
RS-485 (slav)
100110010 >
Parameterkanal .=
forbereds for «———100110010] |
Write-tjénst. 00110010 b Parameterkanal tas
- .~ i emot, men utvérderas ej.

100110010

Handshake-Bit
utvaxlas och

tjansten
overfors till — (01110010 >
omformaren. .
H 00110010} Write-tiansten
——101110010] > bearbetas.
4100110010 —
Write-tjénst utford,

Handshake-Bit utvaxlas.

ﬂ Parameterkanal tas emot,

men utvarderas ej.

Tjanstebekraftelse
erhallen, da sandnings- | 01110010 |

och mottagnings- 4(/_

Handshake-Bit ater
—01110010]

ar identiska.
. 4101110010

Bild 42: Procedur fér parameterséttning

00152BSV

Vid parameterinstallining via faltbussgranssnittet anvands samma parameterkodning
som via det seriella RS485-granssnittet och systembussen.

Dataformat och vardeomrade for de enskilda parametrarna beskrivs i handboken
"MOVIDRIVE® Serial Communication", vilken kan bestallas fran SEW.
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5.8 Idrifttagning av omformaren med INTERBUS (MCH42A)

Forberedelser for
idrifttagning

Omformaren MOVIDRIVE® compact MCH42A kan efter installation av INTERBUS-
granssnittet parametersattas via INTERBUS utan ytterligare instéllningar. Darmed kan
man, efter spanningstillslag, ange alla parametrar fran det 6éverordnade automations-
systemet.

For detta andamal maste frekvensomformarens styr- och boérvardeskalla sattas =
FALTBUSS (P100 = FALTBUSS och P101 = FALTBUSS). Med instéllningen pa
FALTBUSS kan omformaren parametersattas via INTERBUS med avseende pa styr-
ning och boérvardeséverforing. Darmed kommer omformaren att reagera pa process-
utgadngsdata fran det dverordnade automationssystemet.

Det 6verordnade styrsystemet informeras om att styr-/borvardeskalla har satts till
FALTBUSS med biten "Faltbussmodul aktivt" i statusordet. Av sékerhetsskal maste
frekvensomformaren alltid friges aven pa anslutningssidan fér styrning via faltbussys-
temet. Darfor skall ingangsplintarna alltid anslutas/programmeras sa att frekvensomfor-
maren friges via ingangsplintarna.

Den enklaste I6sningen for att aktivera omformaren pa anslutningssidan ar t.ex. att
lagga en "1"-signal pa ingangen DI@@ (/REGLERSPARR) och programmera de digitala
ingangarna DIg1 ... DIF3 till "INGEN FUNKTION".

1. Frige omformaren pa anslutningssidan. Ge for detta &ndamal en "1"-signal pa X11:1
(DI2@ "/REGLERSPARR"), exempelvis genom att bygla X11:8 (VO24).

2. Anslut endast 24 V DC, ej natspanning. Omformaren kan darmed parametersattas
utan att motorn startar oavsiktligt.

3. Stall in Borvardeskalla och Styrkalla = FALTBUSS (P100 = FALTBUSS och P101 =
FALTBUSS).

4. Séatt de digitala ingangarna DIJ1 till DIF3 till "Ingen funktion" (P600...P602 = "Ingen
funktion").
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Konfigurering av Projektering av omformaren i INTERBUS-modulen med hjalp av projekteringsprogram-

INTERBUS- varan "CMD-Tool" (CMD = Configuration-Monitoring-Diagnosis) kan indelas i tva steg.
systemet 1. Uppbyggnad av busstruktur
2. Deltagarbeskrivning och adressering av processdata
PL
R
POW 148 PO3
T POW 144
T POW 146 POW 146 PO2
o 14 TPOWTS | 00w 144 PO1 INTERBUS
DDDEDE —_— \‘ PO1 ‘ PO2 ‘ PO3
1121341516
TR — e— | P1 | P2 | PB
3PD 2PCP PIW 148 PI3
L PIW 144
L PIW 146 PIW 146 P12
L PIW 148
PIW 144 PI1
—

03713AXX
Bild 43: Projekteringsexempel fér 3PD + 2PCP

De féljande bilderna visar instéliningarna i CMD-Tool fér en omformare, som projekteras
med konfigurationen 3PD + 2PCP i enlighet med bild 43 pa in-/utgangsadresserna
144...149 i styrsystemet.

Konfigurering av Bussuppbyggnaden kan projekteras online eller offline med CMD-Tool.
bussuppbyggnad

Offline- | offline-tillstand projekteras omformaren via menyposten "Edit / Insert with ID code
konfigurering: (Redigera / Infoga med ID-kod)" i CMD-Tool. Da maste man i enlighet med bild 44 ange

Insert with ID code  vardena for ID-kod, processdatakanal och deltagartyp.
(Infoga med

ID-kod)

ID Code: [224 (' hex. (@ dec.

Process Data Channel: |48 Bit
Parameter Channel: |2 ‘Words j

evice Type

Cl Bus coupler with local bus branch
) Bus coupler with remote bus branch

) Local bus device

| OK I | Cancel I | Help I

03714AXX
Bild 44: Offline-konfigurering med CMD-Tool
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@7

OBS

Alla kombinationer ar inte méjliga eftersom omformaren kan utnyttja maximalt sex ord

i INTERBUS!

Information om
offlinekonfigu-
ration i CMD-Tool

Online-
konfigurering:
Configuration
frame / Read in
(L&s in konfigura-
tionsram)

Foljande tabell visar vilka installningar som ar mgjliga. Installningen av ID-kod maste
overensstdmma med DIP-omkopplarna S4 och S5. Instéllningen av processdatakanal
maste overensstimma med DIP-omkopplarna S1 till S3. | annat fall ar INTERBUS-drift

inte mojlig.
Programinstéllning Funktion (indikering pa MOVIDRIVE)
ID-kod 227 dec (E3 hex) ' Parameterkanal: 1 ord
Processdatakanal: 16 Bit 1 processdataord (Param + 1 PD)
32 Bit 2 processdataord (Param + 2 PD)
48 Bit 3 processdataord (Param + 3 PD)
64 Bit 4 processdataord (Param + 4 PD)
80 Bit 5 processdataord (Param + 5 PD)
ID-kod 224 dec (EO hex) ' Parameterkanal: 2 ord
Processdatakanal: 16 Bit 1 processdataord (Param + 1 PD)
32 Bit 2 processdataord (Param + 2 PD)
48 Bit 3 processdataord (Param + 3 PD)
64 Bit 4 processdataord (Param + 4 PD)
ID-kod 225 dec (E1 hex) Parameterkanal: 4 ord
Processdatakanal: 16 Bit . 1 processdataord (Param + 1 PD)
32 Bit 2 processdataord (Param + 2 PD)
ID-kod 3 dec (03 hex) Parameterkanal: -
Processdatakanal: 96 Bit 6 processdataord (6 PD)

INTERBUS-systemet kan ocksa forst installeras fullstéandigt, varefter DIP-omkopplarna
S1 till S6 stélls in. Darefter kan man via CMD-Tool lasa in hela bussuppbyggnaden
(konfigurationsramen). Dérvid identifieras alla deltagare automatiskt med sina instéallda

databredder.
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Skapa deltagar-
beskrivning

Deltagar-
beskrivning

Grénssnittyp

Idrifttagning
Idrifttagning av omformaren med INTERBUS (MCH42A)

For entydig identifiering och beskrivning av INTERBUS-deltagarna kan man skapa en
individuell deltagarbeskrivning fér omformaren i INTERBUS-systemet.

Foéljande varden har da betydelse:

Falten "Manufacturer Name" (Tillverkarnamn) och "Device Type" (Apparattyp) maste
ges foljande varden:

* Manufacturer Name (tillverkarnamn):SEW-EURODRIVE
» Device typ (Apparattyp):MOVIDRIVE

Darmed kan till exempel drivenheten parametersattas via en PC fran styrnivan, via
INTERBUS-modulen (bild 45).

Inzert Device Description

-Device Description

Interface Type ... I

Device Humber: IT"-El | Presentation ... I

Group Humber: I

Station Hame: ICDI‘IVE‘;‘Dr 1

Parameter Channel ... I

Service-Info: I IAssign Indivicually J

Device Hame: IDrive 1: 3PC+2PCP

Manufacturer Hame: ISEW—EURODRIVE

Device Type: IMOVIDRIVE

ID code: |224 dec. Profile Humber: ID hex.

Process Data Channel: I48 Bit Parameter Channel: |2 ordz j

CR: |3

[~ Box-Presentation

OK I | Cancel I | Help I

03715AXX
Bild 45: Deltagarbeskrivning for MOVIDRIVE® compact MCH42A

Som granssnittyp (Interface Type), valj "Fiber optic remote bus" (Fiberoptisk faltbuss).
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Visning For att enklare identifiera omformaren kan man med CMD-Tool frdn och med version
4.50 kopiera egna ICO-filer till katalogen "\IBSCMD\Pict32\" (bild 46). P4 SEWs webb-

plats, adress http://www.sew-eurodrive.com, finns, under "Software", beskrivnings-
filerna "INTERBUS description files for the CMD Tool".

Inzert Device Deszcription

Pouiaan e
Prezentation %]
erface Type ... I

Aecon Collecti
I prm—— . esentation ...
Change lcon Collection HE
Ordner: 0

I Dateiname:

IM Dxico d:hibzemd_ehpict32
-Abbrec:hen
- = dis ﬂ
2 o £

E= Pictaz

Ca
]
I

|
Dateityp: Laufwerke:
Jicons (ic) =z =« =l
BEzviors
T o || cmm |[ wew |
E ............................ — T ion
| oK I | Cancel | | Help |

03716AXX

Bild 46: Koppla deltagarbeskrivning till ICO-fil
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Parameterkanal Om du i din tilldmpning vill anvédnda PCP-kanalen fér parametersattning av omformaren
maste foljande installningar av parameterkanalen goras:

* Message Lengths / Transmit / Receive (Meddelandelangd / Sandning / Mottagning):
vardera 243 byte

» Supported parameter Channel Services (Standard): Read / Write (stédda parameter-
kanaltjanster (Standard): Read / Write)

Parameter Channel [1X]
M ge Lengths

Transmit: iL% Byte

-Humber of parallel s=ervices

Transmit: |1—

recowe: [
“Supported Parameter Ch 1 Services

Client Services of Controller Board

[%| Read

X Write

[T Get-0D (Langform}

[~ start, Stop, Resume, Reset
[ Download

[ upload

[~ Reguest-Domain-Upload
[ Information-Report

[T ReadMrite-With-Hame

Comment I |
| OK I | Cancel I | Help I
03717AXX
Bild 47: Instélining av parameterkanal (PCP)
Tilldela Tilldelning av INTERBUS-processdata fér omformare till programadresserna i styrsys-
processdata temet sker via snabbmenyn "Process Data (Processdata)".
+ Proceszz Data
Device - [T WOVERIVE = « . UO4aNE anonn
Process data | Sesipstrs |
O | Meme | oia [0 [ienot[evie] Bt | LocsonEvesty  |me | Assigranert
4 | 70 daEerod 1 Anakg [
EN 4568 _Oulpid 1 Analg |
1 J
[ ok ]| camcat || e | [esstiorview j Edit b |
03718AXX

Bild 48: Tilldelning av INTERBUS-processdata och PLC-programadresser

Ett exempelprogram (STEP7) for styrning av frekvensomformaren via processdata pa
INTERBUS finns i avsnittet "Styrning via processdata".
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Testa PCP- Om du vill testa en PCP-koppling mot omformaren kan du anvdnda MONITOR-funk-
koppling tionen i CMD-Tools. Féljande bilder férklarar metoden fér PCP-test. Med denna metod

bygger man i princip upp en PCP-koppling mot apparaten och Iaser den i apparaten
lagrade parameterlistan (objektlistan).

Stall CMD-Tool i lage "Monitoring".

— IBS CMD G4 D-VBRSCHMDAPRIMECTASTETH_DN. BG4

|

- T Magnostics

SEW ELRDDAIVE
MOVIDRIVE
10224 [EDk) hd|

Status: | Uinavaiabiel Stais | Difire [[Emtended |

03719AXX
Bild 49: Stéll CMD-Tools i ldge "MONITORING"

Klicka pa omformaren fér vilkken du vill etablera en PCP-koppling. Oppna med hoger
musknapp snabbmenyn och valj menyposten "Device Parameterization" (Apparatpara-
metersattning).

= IBS CHD G4 D:-JUBSCMDAWPROJECTASFETH_N BG4

Fie Edt View Conligwatiory Monkor  Disgnostics  Optiors 2
1= EEINE R R RS AR AR BRI ER
FHOENES CONTACT =
1S IS4 SCRIAT LK
1D:233 [ETh]
|
o Cut Chisst
CR4 Copy Cuhe
Pastg Cieyf
Dralete Del
SEW-EURDDAN Inset with ID code
MOACHIME  |risest pgth Device Deseiglion. . Ire.
ID-225 [EThE | F
T Faemd bink v Desciplion
550 Process Data Cilsy
CRS Drvice: mEteIT At
3

SEWELRODANT
MOVIDRWVE | DRIECOM Moo CulQl
I0+-224 [EOR) | pighal Paocess sk Maritor
Dinelwiacia LM LTl
[ :
&0 E-CAD Wiewe Cirfl...
CRE
SEw-EURDDANE
MOVIDRIVE
IS v d Ir';lhl :I
Display and Change Device Paameters:

03721AXX
Bild 50: Testa PCP-apparatparameterséttning
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| fénstret "Device Parameterization" (Apparatparametersattning) aktiveras menyposten
"Device / Read Parameter List" (Apparat / 1as parameterlista).

_ |85 CMD GA D-MBSCHDAPROJECTAS7E TH_D_BEA4 =]
Fis Edd Wiew Lorfiguation Monitr Disgnosics Doliors 7

= EEIEIE R EEE AR R CEE

Dievice Pasamelesization

Fie Edt [[IEDERY Oeticrs 7

Femad Parameles List

Fanm mimrm Desciption E I
B
= Compans Selected Paiametsr Dasciplion
Frmad Selected Vakies Fé
e St Vaoe s
= I e I = it | Frrnad | Slehuz 5

« a

03722AXX
Bild 51: Fénster mot apparatparameterséttning via CMD-Tool

Om apparatparametersattningen nu lases in har projekteringen av PCP-kanalen utférts
korrekt. Inlasningsforloppet kan avbrytas.

Om ett felmeddelande visas i stallet for processtapeln, kontrollera PCP-konfigurationen
och utdelningen av CR. Vid behov, formatera pa nytt parameterminnet i modulen och
skriv sedan pa nytt in det aktuella projektet i parameterminnet. Genomfor darefter pa
nytt parametersattning av modulen och upprepa testsekvensen for att verifiera PCP-
kopplingen.

NRead paiameten list from device

Please wait...

Read Value OT Parameter 20730

03723AXX
Bild 52: CMD-Tool lédser in apparatparameterséttningen, dvs. kommunikationen &r OK.
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Principiell
oversikt

Extra PCP-kanal
fér driftséttning och
diagnos

Idrifttagning av omformaren med INTERBUS (MCH42A) @

Omformaren MOVIDRIVE® compact MCH42A erbjuder ett normerat granssnitt for para-
metersattning via "Peripherals Communication Protocol" (PCP). Via INTERBUS-kommu-
nikationskanalen har du fullstdndig atkomst till drivsystemparametrarna i MOVIDRIVE®.

For att ge atkomst till parametervardena i omformaren maste PCP-kanalen vara projek-
terad med motsvarande ID-kod. | INTERBUS-protokollet star ett, tva eller fyra ord till for-
fogande for PCP-kanalen. Med antalet PCP-ord kan atkomsthastigheten till parameter-
vardena via PCP-kanalen anpassas.

PCP-granssnittet realiseras via PCP version 3. Férutom den kdnda PCP-kanalen
mellan styrsystem (PLC) och omformare kan ytterligare en (logisk) PCP-kanal etableras
mellan mastermodulen och omformaren. Via denna extra PCP-kanal kan t.ex. en éver-
ordnad styrdator, via Ethernet / Interbus, komma at omformarens parametervarden.

-CMD Tool

—
= HH
-MOVITOOLS

i [
=] (=

PLC

\: ) = MOVID

4
INTERBUS LWL 2MBd

PCP
PLC

03725AXX
Bild 53: Kommunikationskanaler med PCP version 3

Bild 53 visar som exempel en anlaggningstopologi med Ethernet TCP/IP-niva och
INTERBUS-niva. Har anvands en INTERBUS-modul med Ethernet TCP/IP-granssnitt,
som fungerar som granssnitt mellan de bada kommunikationsnivaerna.

| den Overordnade styrdatorn exekveras, férutom "CMD-Tool", aven INTERBUS
"@utomationXplorer" och "MOVITOOLS", fér programmering och parametersattning av
SEW-omformare via INTERBUS. Med denna I6sning kan befintliga buss-infrastrukturer
anvandas for idrifttagning och underhall. Detta férenklar idrifttagning och diagnos av
hela automationsanlaggningen, eftersom INTERBUS-kabeln da inte bara anvands for
styrning utan aven for idrifttagning och diagnos av samtliga komponenter som ar
anslutna till faltbussen.
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PCP-tjédnsterna

Omformaren MOVIDRIVE® compact MCH42A stéder de i bild 54 visade PCP-tjans-
terna. For parametersattning av omformaren ar emellertid endast féljande tjanster av
betydelse:

» Forbindelseuppbyggnad ("Initiate")

» Lasning av parametervarden ("Read")
« Skrivning av parametervarden ("Write")
* Brytning av forbindelse ("Abort")

En utforlig beskrivning av PCP-tjansterna finns i handledningen fér PCP-kommunikation
via INTERBUS-modulen.

INTERBUS Master INTERBUS Slave
Initiate
L
-0 H' -
AWRE —
— | Abort/Reject | i
B ERREEN . !
Identify
—
|——
Get-OV
—
l-—
Status
4>
|——
Read
4>
ll——
Write
4>
ll——
INTERBUS

03727AXX
Bild 54: Av MOVIDRIVE® stédda PCP-tjénster
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Uppbyggnad av
férbindelse med
"Initiate"

Bryt kommunika-
tionsférbindelsen
med "Abort"

Lés
parametervérden
med "Read"

Skriv
parametervérden
med "Write"

Idrifttagning av omformaren med INTERBUS (MCH42A) @

Med PCP-tjansten "Initiate" byggs en kommunikationsférbindelse upp fér parameter-
sattning mellan en INTERBUS-modul och omformaren MOVIDRIVE®. Forbindelseupp-
byggnaden sker principiellt fran INTERBUS-modulen. Under férbindelseuppbyggnaden
kontrolleras olika éverenskommelser med avseende pad kommunikationsforbindelsen,
som t.ex. stddda PCP-tjanster, nyttig datalangd, osv. Vid framgangsrik forbindelseupp-
byggnad svarar omformaren med en positiv "Initiate-Response”. Om férbindelsen inte
kunde etableras overensstammer inte 6verenskommelserna med avseende pa upp-
byggnad av kommunikationsforbindelse mellan INTERBUS-modulen och omformaren
MOVIDRIVE®. Omformaren svarar med "Initiate-Error-Response”. Jamfor i sa fall den
projekterade kommunikationsforhallandelistan for INTERBUS-modulen med den for
omformaren.

Forsok att ater bygga upp en redan existerande kommunikationsforbindelse leder i regel
till avbrott (Abort). Darefter foreligger inte langre nagon kommunikationsforbindelse,
varfor PCP-tjansten "Initiate" maste utféras en tredje gang for att aterstalla kommunika-
tionsforbindelsen.

Med PCP-tjansten "Abort" bryts en kommunikationsférbindelse mellan en INTERBUS-
modul och frekvensomformare MOVIDRIVE®. Abort r en obekraftad PCP-tjanst och
kan utlésas saval fran INTERBUS-Master som fran MOVIDRIVE®.

Med PCP-tjansten "Read" kan INTERBUS-modulen lasa data i alla kommunikations-
objekt (drivsystemparametrar) i omformare MOVIDRIVE®. | dokumenten Fieldbus Unit
Profile och SEW-MOVIDRIVE® Parameterlista ar alla drivsystemparametrar och deras
kodning detaljerat beskrivna.

Med PCP-tjansten "Write" kan INTERBUS-modulen skriva data till alla drivsystempara-
metrar i MOVIDRIVE®. Vid felaktig atkomst av en drivsystemparameter (t.ex. for stort
varde skrivet) genererar omformaren en "Write-Error-Response” med noggrann
beskrivning av felorsaken.
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Parameter i
objektlista

Objektbeskrivning
fér drivsystem-
parametrar

Med PCP-tjansterna "Read" och "Write" kan INTERBUS-modulen komma &t alla para-
metrar som ar definierade i objektlistan. | den statiska objektlistan beskrivs alla drivsys-
temparametrar som ar nabara via bussystemet som kommunikationsobjekt. Alla objekt
i den statiska objektlistan avfragas via index. Foljande tabell visar uppbyggnaden av
objektlistan fér omformaren MOVIDRIVE® compact MCH42A.

Indexomradet ar indelat i tre logiska omraden. Med index 8300 ... 8800 dec adresseras
drivsystemparametrar. Parameterindex finns i SEW-MOVIDRIVE® Parameterlista
Index lagre @n 8300 dec behandlas direkt pa INTERBUS-granssnittet och ar inte att
betrakta som drivsystemparametrar fér omformaren.

Parameterindex (decimal) | Beteckning pa kommunikationsobjekt

8296 nedladdning av parameterblock

8297 Sista PCP-index

8298 MOVILINK®-parameterkana| cyklisk

8299 MOVILINK®-parameterkanaI acyklisk

8300 ... 8800 Drivsystemparametrar for MOVIDRIVE® (direkt nabara med PCP-tjans-

terna "Read" och "Write. Parameterindex finns i SEW-MOVIDRIVE®
Parameterlista)

8801... 9999 Drivsystemparametrar fér MOVIDRIVE® (dessa parametrar &r endast
nabara via MOVILINK®-parameterkanaIen)

>10000 Tabell-, program- och variabelminne (dessa parametrar ar endast nabara
via MOVILINK®-parameterkanaIen)

Drivsystemparametrarna for omformare MOVIDRIVE® beskrivs i detalj i SEW-
MOVIDRIVE® Parameterlista. Férutom parameterindex ges ytterligare information om
kodning, vardeomrade och betydelse hos parameterdata.

Objektbeskrivningen i objektlistan &ar identisk fér alla drivsystemparametrar. Aven para-
metrar som endast skall lasas far i objektlistan attributet Read All/Write All, eftersom
omformaren sjalv utfor motsvarande test och i forekommande fall levererar en returkod.
Foljande tabell visar objektbeskrivningen for alla drivsystemparametrar.

Index: 8300 ... 8800
Object code: 7 (Simple-Variable)
Data type index: 10 (Octet-String)
Length: 4

Local address:

Password:

Access groups:
Access rights: Read all / Write all
Name[16]: -

Extension length: -
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Objekt
"Nedladdning av
parameterblock”

Idrifttagning av omformaren med INTERBUS (MCH42A) @

Med objektet "Nedladdning av parameterblock" kan maximalt 38 drivsystemparametrar
i MOVIDRIVE® samtidigt skrivas med endast en Write-tjanst. Alltsa har du med detta
objekt mojlighet att med endast ett anrop av Write-tjansten t.ex. parameterséatta omfor-
maren i samband med uppstart. Eftersom i regel fa parametrar maste férandras racker
detta parameterblock med max. 38 parameter for nastan alla tilldmpningar. Nyttodata-
omradet ar faststallt till 38 x 6 + 2 Byte = 230 Byte (Typ Octet String). Foljande tabell
visar uppbyggnaden av objektet "Nedladdning av parameterblock".

Octet Betydelse Kommentar
0 Reserverad (0)

1 Antal parametrar 1 ... 38 parametrar
2 Index high 1. Parameter
3 Index low

4 Data MSB

5 Data

6 Data

7 Data LSB

8 Index high

223 Data LSB

224 Index high 38. Parameter
225 Index low

226 Data MSB

227 Data

228 Data

229 Data LSB

Objektet "Nedladdning av parameterblock" behandlas endast lokalt i INTERBUS-grans-
snittet och definieras enligt féljande tabell.

Index: 8296

Object code: 7 (Simple-Variable)
Data type index: 10 (Octet-String)
Length: 230

Local address:

Password:

Access groups:

Access rights: Write all

Name[16]: -

Extension length: -
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Med WRITE-tjansten pa objektet "Nedladdning av parameterblock™ startas parameter-
sattningsmekanismen pa INTERBUS-granssnittet. Denna skriver en efter en alla para-
metrar i objektets nyttodataomrade, till DPRAM. Darmed parametersatts omformaren.
Efter framgangsrik bearbetning av "Nedladdning av parameterblock”, dvs. nar alla para-
metrar som kommit via INTERBUS-modulen har skrivits, avslutas Write-tjdnsten med
en positiv Write-Response. | handelse av fel returneras en negativ Write-Response.
Returkoden ger dessutom ndrmare information om feltypen och parameternumret
(nr. 1 ... 38), dar felet intréffade (se exempel).

Exempel: Fel vid skrivning fran parameter 11, Write Error-svar:
Error class: 8 Other

Error code: 0 Other

Additional code high: lldec Fel vid skrivning fran parameter 11
Additional code low: 15hex For stort varde

OoBS

Tank pa foljande vid nedladdning av parameterblock:
» Utfér ingen fabriksinstallning under pagaende nedladdning!

« Efter aktivering av parametersparren avvisas alla efterféljande parameterskriv-
ningar.

Objekt "Sista
PCP-index"

Detta objekt &r 4 Byte langt och returnerar vid l1asatkomst talvardet for sist direkt atkom-
liga index 6ver PCP-tjanster. PCP-atkomst till index som ar storre &n detta talvarde
maste utforas acykliskt via objektet "MOVILINK®-parameterkanal, acyklisk".

Index: 8297

Object code: 7 (Simple-Variable)
Data type index: 10 (Octet-String)
Length: 4

Local address:

Password:

Access groups:

Access rights: Read all
Name[16]: -

Extension length: -
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Objekt
"MOVILINK®
parameterkanal
cyklisk"

Objektet ar 8 Byte langt och innehaller den cykliska MOVILINK®-parameterkanaIen.
Med vaxelvis Iasning och skrivning av detta objekt kan alla MOVILINK®-kommunika-
tionstjanster utféras. Kommunikationstjansten utfors forst efter utvaxling av Handshake
bits i férvaltnings-Byte. MOVILINK®-parameterkanaIen mojliggor atkomst till alla index
samt IPOSPUS®_variabler och programminnet.

Foljande tabell visar uppbyggnaden av detta kommunikationsobjekt. Uppbyggnaden av
parameterkanalen framgar av dokumentet "Fieldbus Unit Profile and Parameter List

MOVIDRIVE®".
Octet 0 1 2 3 4 5 6 7
Betydelse Forvaltning = Reser- Index Index Data Data Data Data
verad high low MSB LSB
Kommentar = Foérvaltning = Reser- Parameterindex 4 Byte data
verad

Objektet "MOVILINK® parameterkanal cyklisk" behandlas endast lokalt i INTERBUS-
granssnittet och definieras enligt foljande tabell.

Index:

8298

Object code:
Data type index:

7 (Simple-Variable)
10 (Octet-String)

Length:

8

Local address:

Password:

Access groups:

Access rights:
Name [16]:

Read all / Write all

Extension length:

Foljande tabell visar proceduren for parameteratkomst via den cykliska MOVILINK®-

parameterkanalen. Tjansteutférandet inleds i omformaren forst nar styrsystemet har
utvaxlat Handshake bits i parameterkanalen. Darfér maste styrprogrammet i bérjan av

parametersattningen lasa parameterkanalen for att ta reda pa tillstandet hos Handshake
bits i omformaren. Sedan kan masterenheten, genom utvaxling av Handshake bits,

inleda utvardering av parameterkanalen.
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Omformaren utfér den i parameterkanalen kodade tjansten och returnerar tjanste-
bekraftelsen till parameterkanalen. Vid nasta lasatkomst fran styrprogrammet pa
"MOVILINK®-parameterkanaI cyklisk" erhaller denna en tjanstebekraftelse. Foljande
tabell visar proceduren foér cykliskt anropade Read-/Write-tjanster for "MOVILINK-para-
meterkanal cyklisk".

Styrning (Master) MOVIDRIVE® (Slave)
1. "READ MOVILINK®-parameterkanal cyklisk", for att utvérdera tillstandet for Handshake bit.
READ 8298 (parameterkanal)

[
»

Data = parameterkanal

&
<

2. Med WRITE pa objektet "MOVILINK®-parameterkanaI cyklisk" och toggling av Handshake bit utférs den
i parameterkanalen kodade tjansten.

WRITE 8298 (parameterkanal)

[
»

OK

&
<

3. READ "MOVILINK®-parameterkanaI cyklisk" och utvardering av tjanstebekraftelse i parameterkanalen.

READ 8298 (parameterkanal)

Data = parameterkanal med resultat

&
<
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Objekt
"MOVILINK®-
parameterkanal
acyklisk"

Parameterkanalen
utfér en tjénst av
typ Write

Idrifttagning av omformaren med INTERBUS (MCH42A) @

Objektet "MOVILINK®-parameterkanaI acyklisk" ar 8 Byte langt och innehéller
MOVILINK®-parameterkanaIen. Objektet kan anvandas for cyklisk parameteratkomst.
Detta innebér att for varje mottagning av en WRITE-tjanst pa detta objekt bearbetar
omformaren den i parameterkanalen kodade tjansten. Handshake bit utvarderas inte!
Foéljande tabell visar uppbyggnaden av "MOVILINK®-parameterkanaI acyklisk". Upp-
byggnaden av paramerkanalen framgar av dokumentet "Fieldbus Unit Profile and
Parameter List MOVIDRIVE®".

Octet 0 1 2 3 4 5 6 7
Betydelse Forvaltning = Reser- Index Index Data Data Data Data
verad high low MSB LSB
Kommentar = Foérvaltning | Reser- Parameterindex 4 Byte data
verad

Vid parameterséattning av omformaren via den acykliska MOVILINK®-parameterkanaIen
skiljer man principiellt mellan tva férlopp:

» Parameterkanalen utfor en tjanst av typ Write
» Parameterkanalen utfér en tjanst av typ Read

Om en tjanst av typ Write utférs via en acyklisk parameterkanal (t.ex. Write Parameter
eller Write Parameter volatile), svarar omformaren efter avslutad tjanst med aktuell
tjanstebekraftelse. Vid felaktig Write-atkomst returneras motsvarande felkod.

Denna variant erbjuder fordelen att WRITE-tjansten, genom den enda sandningen av
en WRITE "MOVILINK®-parameterkanaI", redan har bearbetats och att tjanstebekraf-
telse kan ges via utvardering av "Write-Confirmation". Féljande tabell visar hur Write-
tjanster utfors via den acykliska MOVILINK®-parameterkanaIen.

Styrning (Master) MOVIDRIVE® (Slave)

1. Med WRITE pa objektet "MOVILINK®-parameterkanaI cyklisk" utférs den i parameterkanalen kodade
tjansten.

WRITE 8298 (parameterkanal)

[
»

Tjanstebekraftelse (OK/felkod)

&
<

Den i parameterkanalen kodade WRITE-tjansten utférs och tjanstebekraftelse retur-
neras direkt som svar.
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Parameterkanalen
utfér en tjénst av
typ Read

For att lasa en parameter via datakanalen maste forst en PCP-WRITE-tjanst utféras.
Med PCP-WRITE-tjansten faststalls var data fér omformaren skall tillhandahallas. For
att dessa data skall na masterenheten maste en Read-tjanst folja pa den acykliska para-
meterkanalen. Darfor kravs alltid en PCP-WRITE och déarefter en PCP-READ for att
READ-tjansten skall utféras via parameterkanalen. Fdljande tabell visar hur Read-
tjdnster utférs via den acykliska MOVILINK®-parameterkanaIen.

Styrning (Master) MOVIDRIVE® (Slave)

1. Med WRITE pa objektet "MOVILINK®-parameterkanal cyklisk" utfors den i parameterkanalen kodade
tjansten.

WRITE 8298 (parameterkanal)

[
»

OK

P
<

2. READ "MOVILINK®-parameterkanal cyklisk" och utvardering av tjanstebekraftelse i parameterkanalen.
READ 8298 (parameterkanal)

[
»

Data = parameterkanal med resultat

&
<

1. Mottagning bekraftas omgaende. Parameterkanalen utvarderas och begéard tjanst
utfors.

2. Tjanstebekraftelsen fors in i parameterkanalen och kan utvarderas via READ-
atkomst i mastern.

Den acykliska MOVILINK®-parameterkanalen behandlas endast lokalt i INTERBUS-
granssnittet och definieras enligt féljande tabell.

Index: 8299

Object code: 7 (Simple-Variable)
Data type index: 10 (Octet-String)
Length: 8

Local address:

Password:

Access groups:

Access rights: Read all / Write all
Name[16]: -

Extension length: -
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instéllning

Error class

Error code
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Vid felaktig parameterinstalining returneras olika returkoder fran omformaren till den
parameterinstallande mastern, vilken ger detaljerad information om felorsaken. Gene-
rellt &r dessa returkoder strukturerade enligt IEC 61158. Man skiljer mellan elementen

« Error class

» Error code

« Additional code

Denna returkod géller for alla kommunikationsgranssnitt i MOVIDRIVE®.

Med elementet Error class klassificeras feltypen noggrannare. Enligt IEC 61158 skiljer
man mellan felklasserna i tabell 1.

Class (hex) Beteckning Betydelse

1 vfd-state Statusfel i den virtuella faltapparaten
2 application-reference Fel i tillampningsprogrammet

3 definition Definitionsfel

4 resource Resursfel

5 service Fel vid tjanstens utférande

6 access Atkomstfel

7 ov Fel i objektférteckningen

8 other Annat fel (se Additional code)

Felklassen genereras, med undantag for felklass 8 = Annat fel, vid felaktig kommunika-
tion fran kommunikationsprogrammet i faltbusskortet. Returkoder som levereras av
omformarsystemet faller alla under Error class 8 = Annat fel. Felet kan bestdmmas exakt
med elementet Additional code.

Elementet Error code medger exakt bestamningen av felorsaken inom Error class och
genereras av faltbusskortets kommunikationsprogramvaran vid felaktig kommunikation.
For felklass 8 = Annat fel ar endast felkod = 0 (Andra felkoder) definierad. Den detalje-
rade forklaringen finns i detta fall i Additional Code.
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Additional Code Additional code innehaller SEW-specifika returkoder for felaktig parametersattning av
omformaren. Den returneras som Felklass 8 = Annat fel till mastern. Tabell 2 visar alla
kodningar fér Additional code som kan férekomma.

Add. code high

Add. code low | Betydelse

(hex) (hex)

00 00 Inget fel

00 10 Otillatet parameter-index

00 11 Funktion/parameter ej implementerad

00 12 ' Endast atkomst for lasning tillaten

00 13 Parametersparr aktiv

00 14 Fabriksinstallning aktiv

00 15 . For stort parametervarde

00 16 For litet parametervarde

00 17 Nodvandigt tillvalskort saknas for denna funktion/parameter
00 18 . Fel i systemprogramvaran

00 19 Parameteratkomst endast via RS485-process-granssnitt pa X13
00 1A Parameteratkomst endast via RS485-diagnosgranssnittet
00 1B . Parametern ar atkomstskyddad

00 1C Reglersparr erfordras

00 1D Otillatet parametervarde

00 1E . Fabriksinstallning har aktiverats

00 1F Parametern har inte lagrats i EEPROM

00 20 Parametern kan inte &ndras vid frigivet slutsteg.

Specialfall "Internt Returkoderna i foljande tabell returneras om det foreligger ett kommunikationsfel mellan

kommunikations- INTERBUS-granssnittet och omformarsystemet. Den via faltbussen beordrade PCP-

fel” tjansten har kanske inte utforts utan maste upprepas. Om detta fel aterkommer maste
omformaren kopplas bort fullstdndigt och sedan aterinkopplas sa att ny initiering gors.

Code (dec) Betydelse
Error class: 6 Access
Error code: 2 Maskinvarufel
Add. code high: 0 -
Add. code low: 0 -
Felatgdrdande Upprepa Read- eller Write-tjansten Om felet aterkommer maste omformaren startas om

helt. Om felet visar sig vara bestaende, kontakta SEWs serviceavdelning.
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processdata
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séttning via PCP-
grédnssnittet

Férutséttning
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Styrning av omformare via processdata sker via enkel Iasning/skrivning av programa-
dresser, dar INTERBUS-processdata fér omformaren avbildas. For t.ex. Simatic S7 ser
ett enkelt STEP7-program ut pa féljande satt:

W#16#0006

PAW 144 //6hex skrivs till POl (kontrollord = frigivning)

1500

PAW 146 //1500dec skrivs till PO2 (varvtalsbdrvarde = 300 1/min)

W#16#0000

PAW 148 //Ohex skrivs till PO3 (saknar funktion efter
//fabriksinstdallning)

H a3

Mer detaljerad information och tillampningsexempel fér styrning av omformaren via pro-
cessdatakanalen, framfor allt for kodning av styr- och statusordet, finns i handboken
"Fieldbus Unit Profile".

Detta avsnitt beskriver hur man via de standardiserade INTERBUS PCP-tjansterna
"Read" och "Write" [aser och skriver parameter och IPOSPUS®_variabler. Exemplet galler
for alla INTERBUS-moduler i generation 4 (G4) och beskrivs i PHOENIX-nomen-
klaturen.

De kodningsexempel som visas i de féljande avsnitten framstalls pa samma satt som i
INTERBUS-anvandarhandboken "Peripherals Communication Protocol (PCP)" fran
Phoenix Contact.

Foljande handbdécker bor finnas tillgéngliga:

* INTERBUS-anvandarhandboken "Peripherals Communication Protocol (PCP)",
PHOENIX CONTACT, IBS SYS PCP G4 UM

« Handbok MOVIDRIVE® Fieldbus Unit Profile
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Framstéllning av
kodningsexempel

Deltagar-
beskrivning for
omformaren i
CMD-Tool

Procedur for
en parameter-
séttningssekvens

De kodningsexempel som visas i de féljande avsnitten framstalls pa samma satt som i
INTERBUS-anvandarhandboken "Peripherals Communication Protocol (PCP)" fran
Phoenix Contact.

Alla informationsenheter i en PCP-tjanst redovisas ordvis under varandra. Alltsa kan
man betrakta ett ord som ett PLC-ord (t.ex. ett Simatic-dataord). Till héger finns motsva-
rande kodningsexempel for omformaren MOVIDRIVE®.

Med "Communication Reference (CR)" valjer man den omformare som skall parameter-
sattas. | de féljande exemplen tilldelas omformaren CR = 02 hex i CMD-Tool. Index defi-
nierar drivsystemparametern som skall kommas at.

Innan du kan anvanda PCP-kanalen pa omformaren maste du projektera deltagar-
beskrivningen i CMD-Tool for omformaren.

"Peripherals Communication Protocol (PCP)" i INTERBUS standardiserar atkomsten till
parameterdata fran INTERBUS-deltagare och foreskriver féljande procedur:

* Initiering av PCP-koppling med tjansten "Initiate"
* L&sning och skrivning av parametrar med tjansterna "Read" och "Write".

* Om ingen kommunikationsforbindelse behdvs kan man bryta den med tjansten
"Abort" (beskrivs inte har eftersom det sallan ar nddvandigt, se PCP-handboken).
* Initiering av PCP-koppling med tjansten "Initiate"

Atkomst till drivsystemparametrarna hos omformaren sker férst efter att PCP-kopp-
lingen etablerats med "Initiate_ Request". Detta kan t.ex. goras en gang under uppstart
av anlaggningen.

Ord Betydelse Kodning (hex)
1 Command_Code = Initiate_Request 00 8B
2 Parameter_Count 00 02
3 - Comm._Reference 00 02
4 Password Access_Groups 00 00
Bits 15..8 7..0

Efter avsandning av denna tjanst skall ett positivt meddelande "Initiate_Confirmation"
returneras (vid negativt svar, se PCP-handboken).
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C &9,

Lésning av en

drivsystem- Drivsystemparametrarna ar generellt 4 Byte (1 dubbelord) langa.
parameter
Exempel Lasning av P130 Ramp t11 upp HOGER (index 8470dec = 2116hex)
Ord Betydelse Kodning (hex)
1 Command_Code = Read_Request 00 81
2 Parameter_Count 0003
3 Invoke_ID Comm._Reference 00 02
4 Index 2116
5 Subindex - 00 00
Bits 15...8 7..0

Efter avsandning av denna tjanst skall ett positivt meddelande "Read_Confirmation"

returneras.

Ord Betydelse Kodning (hex)
1 Message_Code = Read_Confirmation (+) 80 81
2 Parameter_Count 00 05
3 Invoke_ID Comm._Reference 00 02
4 Result (+) 00 00
5 - Length 00 04
6 Data [1] Data [2] 00 00
7 Data [3] Data [4] 07 DO

Bits 15..8 7..0

Parameterdata lagras i Motorola-format (Simatic-Format) pa foljande satt:

Data [1] = High Byte

Data [2] = Low Byte

Data [3] = High Byte

Data [4] = Low Byte

00 hex

00 hex

07 hex

DO hex

00 00 07 DO hex = 2000 dec (= 2000 ms ramp)

Narmare information om kodning av drivsystemparametrar finns i parameterlistan som
utgdr en bilaga till handboken "MOVIDRIVE® Fieldbus Unit Profile"

Ord Betydelse Kodning (hex)
1 Message_Code = Read_Confirmation 80 81
2 Parameter_Count 0003
3 Invoke_ID Comm._Reference 00 02
4 Error_Class Error_Code 08 00
5 Additional_Code 00 10
Bits 15...8 7.0

Tabellen visar som exempel returkoden "For stort parametervarde”.
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Skrivning av en Skrivning av en drivsystemparameter (med index < 8800) sker med tjansten "Write".
drivsystem- Drivsystemparametrarna ar generellt 4 Byte (1 dubbelord) langa.

parameter

Exempel Skrivning av ramptiden 1,65 s pa P130 "Ramp t11 upp HOGER"

Index: 8470 dec = 2116 hex
Varde: 1,65 s = 1650 ms = 1650 dec = 0000 0672 hex
Parameterdata lagras i Motorola-format (Simatic-Format) pa foljande satt:

Data [1] = HighByte Data [2] = Low Byte Data [3] = High Byte Data [4] = Low Byte
00 hex 00 hex 06 hex 72 hex

Narmare information om kodning av drivsystemparametrar finns i parameterlistan som
utgdr en bilaga till handboken "MOVIDRIVE® Fieldbus Unit Profile"

Ord Betydelse Kodning (hex)
1 Command_Code = Write_Request 00 82
2 Parameter_Count 00 05
3 Invoke_ID Comm._Reference 00 02
4 Index 2116
5 Subindex Length 00 04
6 Data [1] Data [2] 00 00
7 Data [3] Data [4] 06 72

Bits 15..8 7..0

Ord Betydelse Kodning (hex)
1 Message_Code = Write_Confirmation (+) 80 82
2 Parameter_Count 00 02
3 Invoke_ID ‘ Comm._Reference 00 02
4 Result (+) 00 00

Bits 15..8 | 7..0

Efter avsdndning av denna tjanst skall ett positivt meddelande "Write_Confirmation"
returneras.

Ord Betydelse Kodning (hex)
1 Message_Code = Write_Confirmation (-) 80 82
2 Parameter_Count 0003
3 Invoke_ID Comm._Reference . 00 02
4 Error_Class Error_Code 08 00
5 Additional_Code 00 15

Bits 15 .8 7..0 '

Tabellen visar som exempel returkoden "For stort parametervarde”.
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Idrifttagning av omformaren med INTERBUS (MCH42A) @
Skrivning av For universell skrivatkomst till alla data fér omformaren (parametrar, IPOSPIUS®_yari-
IPOS-variabler / abler, IPOSPUS®_programkod osv.) erbjuder omformaren speciell parameteratkomst via
parameterdata MOVILINK®-parameterkanalen. Nedan beskrivs mekanismen for hur t.ex. IPOSPUs®.
via MOVILINK® variabler kan férandras via parameterkanalen.

Den acykliska parameterkanalen kan utnyttjas via index 8299 dec (206B hex).

Exempel Skrivning av vardet 74565 till IPOSPUS®_yariabeln HO = Index 11000 dec (2AF8 hex)
Varde som skall skrivas = 74565 dec (0001 2345 hex)
Ord Betydelse Kodning (hex)
1 Command_Code = Write_Request 00 82
2 Parameter_Count 00 07
3 Invoke_ID Comm._Reference 00 02
4 Index = MOVILINK®-parameterkanaI 20 6B
5 Subindex Length 00 08
6 Data [1] = forvaltnings-Byte Data [2] = reserverad 3200
7 Data [3/4] = Index (t.ex. IPOSPUS®_yariabel) 2A F8
8 Data [5] Data [6] 00 01
9 Data [7] Data [8] 2345
Bits 15..8 7..0

Efter avsandning av denna tjanst skall ett positivt meddelande "Write _Confirmation"
returneras. For utvardering av negativa meddelanden kan returkoderna anvandas.
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Lédsning av For universell Iasatkomst till alla data for omformaren (parametrar, IPOSPIUS®_yariabler,
IPOSPIUS®. IPOSPIS®_programkod osv.) erbjuder omformaren speciell parameteratkomst via
variabler / MOVILINK®-parameterkanaIen. Nedan beskrivs mekanismen for hur t.ex. IPOSPUS®.
parameterdata variabler kan lasas via parameterkanalen. Detta kraver en procedur i tva steg:

via MOVILINK®

» Skrivning av MOVILINK®-parameterkanaIen med uppdraget "Read IPOS-Variable HO"
* Lasning av MOVILINK®-parameterkanaIen
MOVILINK-®-parameterkanalen (acyklisk) kan utnyttjas via 8299 dec (206B hex).

Exempel Lasning av IPOSPS®_variabeln HO = Index 11000 dec (2AF8 hex)

En utférlig beskrivning av MOVILINK®-parameterkanaIen finns i handboken
"MOVIDRIVE® Fieldbus Unit Profile".

Ord Betydelse Kodning (hex)
1 Command_Code = Write_Request 00 82
2 Parameter_Count 00 07
3 Invoke_ID Comm._Reference 00 02
4 Index = MOVILINK®-parameterkanaI 20 6B
5 Subindex Length 00 08
6 Data [1] = forvaltnings-Byte Data [2] = reserverad 3100
7 Data [3/4] = Index (t.ex. IPOSPUS®_yariabel) 2AF8
8 Data [5] Data [6] 00 00
9 Data [7] Data [8] 00 00

Bits 15...8 7.0

Efter mottagning av positiv "Write_Confirmation (+)" foljer lasatkomst till MOVILINK®-
parameterkanalen, med lasta data som tidigare lasts in i modulen via ett lasuppdrag
med "Write_Request.

Ord Betydelse Kodning (hex)
1 Command_Code = Read_Request 00 81
2 Parameter_Count 0003
3 Invoke_ID Comm._Reference 00 02
4 Index = MOVILINK®-parameterkanaI 20 6B
5 Subindex - 00 00
Bits 15...8 7.0
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©

Efter avsandning av denna tjanst skall ett positivt meddelande "Read_Confirmation"

returneras.

Ord Betydelse Kodning (hex)
1 Message_Code = Read_Confirmation (+) 80 81
2 Parameter_Count 00 07
3 Invoke_ID Comm._Reference . 00 02
4 Result (+) 00 00
5 - Length 00 08
6 Data [1] = forvaltnings-Byte Data [2] = reserverad . 3100
7 Data [3/4] = Index (t.ex. IPOSPUS®_yariabel) 2A F8
8 Data [5] Data [6] 00 01
9 Data [7] Data [8] . 2345

Bits 15...8 7.0

Ord Betydelse Kodning (hex)
1 Message_Code = Read_Confirmation . 80 81
2 Parameter_Count 00 03
3 Invoke_ID Comm._Reference 00 02
4 Error_Class Error_Code . 08 00
5 Additional_Code 00 10

Bits 15..8 7..0

For utvardering av negativa meddelanden kan returkoderna anvandas.
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©)

Skrivning av
IPO Splus®_
variabler /
parametrar via
nedladdnings-
parameterblock

Exempel

120

Omformaren MOVIDRIVE® erbjuder méjligheten att via nedladdning av parameterblock
skriva flera IPOSP'YS®_yariabler eller parametrar samtidigt med en PCP-tjanst.

Ett nedladdningsparameterblock ar alltid 230 Byte langt. Maximalt kan 42 drivsystem-
parametrar eller IPOSPIUS®_yariabler skrivas i ett block.

Med ett "Write_Request" skall tre omformarvarden skrivas:

Parameter-/variabelnamn Index Varde som skall skrivas
IPOSPUs®_yariabel HO 11000 dec (2AF8 hex) 1 dec (1 hex)
IPOSPIUS®_yariabel H1 11001 dec (2AF9 hex) —40000 dec (FFFF63CO0 hex)
P130 Ramp t11 upp HOGER 8470 dec (2116 hex) 1500 dec (05DC hex)

Efter avsandning av denna tjanst skall ett positivt meddelande "Write_Confirmation"
returneras. For utvardering av negativa meddelanden kan returkoderna anvandas. De
enskilda parametrarna i nedladdningsparameterblocket i frekvensomformaren skrivs
efter varandra. Vid negativ "Write_Confirmation" skrivs numret for den felbehaftade
parametern i High-delen av Additional_Code.

Ord Betydelse Kodning (hex)
1 Command_Code = Write_Request 00 82
2 Parameter_Count = 118 ord (= 76 hex) 0076
3 Invoke_ID Comm._Reference 00 02
4 Index = Nedladdningsparameterblock 20 68
5 Subindex Length = 230 Byte (= E6 hex) 00 E6
6 Data [1] = reserverad Data [2] = Antal parametrar 00 03
7 Data [3/4] = Index fér 1:a parametern (t.ex. IPOSPS®_yariabel HO) 2AF8
8 Data [5] Data [6] 00 00
9 Data [7] Data [8] 00 01
10 Data [9/10] = Index for 1:a parametern (t.ex. IPOSPUS®.yariabel H1) 2A F9
1 Data [11] Data [12] FF FF
12 Data [13] Data [14] 63 CO
13 Data [15/16] = Index for den 1:a parametern (P130 Ramp t11) 2116
14 Data [17] Data [18] 00 00
15 Data [19] Data [20] 05DC

Bits 15..8 7.0

Efter avsdndning av denna tjanst skall ett positivt meddelande "Write_Confirmation"
returneras. For utvardering av negativa meddelanden kan returkoderna anvandas. De
enskilda parametrarna i nedladdningsparameterblocket i frekvensomformaren skrivs
efter varandra. Vid negativ "Write_Confirmation" skrivs numret for den felbehaftade
parametern i High-delen av Additional_Code.
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6 Drift

Driftindikeringar MC_40A (utan féltbuss)
P& MOVIDRIVE® compact MC_40A finns lysdioden V1 som indikerar driftstillstandet.

Bild 55: Driftsindikering MOVIDRI VE® compact MC_40A

[1] Driftlysdiod V1 (trefargad: gron/rod/gul)

Driftlysdiod V1

MOVIDRIVE® compact MC_40A.

05428BXX

Med den trefargade lysdioden V1 (grén/rod/gul) indikeras driftstillstanden i

Farg Driftstillstand Beskrivning
_ . P Ingen natspanning och ingen
SLACKT Utan spanning 24 \/ DC-hjilpspanning.
Reglersparr eller Apparat driftklar, men reglersparr (DI = "0")
Gul Fast sken ingen frigivningssignal aktiv eller ingen frigivningssignal.
Gron Fast sken Frigivning Motorn far strom.
Rod Fast sken Sparrande systemfel Felet leder till avstangning av apparaten.
. . Fabriksinstallning pagar eller
Gul Blinkande Apparaten inte klar 24 V DC-hjalpdrift saknar natspanning.
Grén Blinkande Varvtalsséknin Driftsatt VFC & VARVT.SOKN. installt och
9 omformaren ansluten till roterande motor.
Grén/Rod Blinkande Andlagesgivare Andlagesgivare uppnadd i
0,5s gron/0,5s rod paverkad driftstillstand "Frigivning".
Gul/R6d Blinkande Andlagesgivare Andlagesgivare uppnadd i
0,5s gul/0,5s rod paverkad driftstillstand "Reglersparr"
Grén/Réd B'I'g1nka_md'%n —réd — Indikerande eller Fel i driftstillstdnd "Frigivning", som bara
?6d 9 avvaktande systemfel indikeras och inte leder till frankoppling.
Gul/Réd Blinkande Indikerande eller Fel i driftstillstdnd "Reglersparr", som bara
gul — gul —réd —réd | avvaktande systemfel indikeras och inte leder till frankoppling.
.. 0,75 s gron/ ) . Frigivning verkningslés, omformaren
Gron/Gul 0,75 s gul Timeout aktiv vantar pa giltigt telegram.
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—
6.2

Driftlysdiod V1

PROFIBUS-DP-
lysdioder

Driftindikeringar MC_41A (PROFIBUS-DP)

P& MOVIDRIVE® compact MC_41A finns foljande lysdioder for driftindikering.

| (RN (WS

(2] (3]

02902BXX

Bild 56: Driftindikeringar p4 MOVIDRI VE® compact MC_41A
[1] Driftlysdiod V1 (trefargad: gron/réd/gul)

[2] PROFIBUS-DP-lysdiod "RUN" (grén)

[3] PROFIBUS-DP-lysdiod "BUS-FAULT" (r6d)

Med den trefargade lysdioden V1 (grén/réd/gul) indikeras driftstillstanden

MOVIDRIVE® compact MC_41A.

Farg Driftstillstand Beskrivning
_ « I Ingen natspanning och ingen
SLACKT Utan spanning 24 \/ DC-hjalpspanning.
Gul Fast sken Reglersparr eller Apparat driftklar, men reglersparr (DIZJ = "0")
ingen frigivningssignal aktiv eller ingen frigivningssignal.
Gron Fast sken Frigivning Motorn far strom.
Rod Fast sken Spéarrande systemfel Felet leder till avstangning av apparaten.
. . Fabriksinstallning pagar eller
Gul Blinkande Apparaten inte klar 24 V/ DC-hjalpdrift saknar natspanning.
Grén Blinkande Varvtalsskning Driftsatt VFC & VARVT:SOKN. installt och
omformaren ansluten till roterande motor.
Grén/Réd Blinkande Andlagesgivare Andlagesgivare uppnadd i
0,5s gron/0,5s rod paverkad driftstillstadnd "Frigivning".
Gul/Réd Blinkande Andlagesgivare Andlagesgivare uppnadd i
0,5s gul/0,5s rod paverkad driftstillstand "Reglersparr”
Grén/Réd B:?nkindr%n —réd — Indikerande eller Fel i driftstillstdnd "Frigivning", som bara
?Bd 9 avvaktande systemfel indikeras och inte leder till frankoppling.
Gul/Réd Blinkande Indikerande eller Fel i driftstillstdnd "Reglersparr", som bara
gul — gul —réd —réd | avvaktande systemfel indikeras och inte leder till frankoppling.
Grénigul 0,75 s gron/ Timeout aktiv Frlglvn!_ng verlfnlr)g_slos, omformaren
0,75 s gul vantar pa giltigt telegram.

Lysdioden "RUN" (gron) indikerar korrekt funktion hos busselektroniken. Lysdioden

"BUS FAULT" (r6d) indikerar PROFIBUS-DP-fel.

RUN BUS FAULT Betydelse

. . Forbindelsen med DP-Master har brutits. Kontrollera bussanslutningen.
TAND TAND Apparaten kanner inte av nagon Baudrate. Kontrollera installningen i DP-Master.

Bussavbrott eller DP-Master ur drift.
TAND SLACKT Apparaten utbyter data med DP-Master (Data-exchange).
Apparaten kanner av Baudrate men aktiveras inte av DP-Master. Den instéllda

. adressen pa apparaten (P092) och i projekteringsprogramvaran fér DP-Master

TAND BLINKAR skall stéllas in pa samma varde.
Apparaten har inte projekterats, eller har projekterats felaktigt, i DP-Master.
Kontrollera projekteringen, anvand GSD-filen SEW_6002.GSD.
SLACKT - Maskinvarufel i busselektroniken. Stang av och starta apparaten.
Om felet kvarstar, kontakta SEW-Service.

BLINKAR - PROFIBUS-adress storre an 125 har stéllts in. Stall in adress < 125.
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6.3 Driftindikeringar MCH42A (INTERBUS FO)
P& MOVIDRIVE® compact MCH42A finns foljande lysdioder for driftindikering.
(1]
1|
-a 1 |REF1
_O<OOx OO0 2 A1
D0MNXELWLLWL 3 JAl12
[2] 0000000 41A21
X10 o[5/AGND
|6 IREF2
_ Remote IN 7 1SC11
[v] X30 IN [8lsC12
= ) [9IDGND
05225BXX
Bild 57: Driftindikeringar pa4 MOVIDRI VE® compact MCH42A
1. Driftlysdiod V1 (trefargad: gron/rod/gul)
2. INTERBUS-FO-lysdioder
Driftlysdiod V1 Med den trefargade lysdioden V1 (grén/rod/gul) indikeras driftstillstanden i
MOVIDRIVE® compact MCH42A.
Farg Driftstillstand Beskrivning
_ . - Ingen natspanning och ingen
SLACKT Utan spanning 24V DC-hjilpspanning.
Gul Fast sken _ Regl_er_spérr eII_er ép"p:irat d_riftklar, men reg_le_rspérr (I_DIQQ
ingen frigivningssignal | ="0") aktiv eller ingen frigivningssignal.
Gron Fast sken Frigivning Motorn far strom.
Rod Fast sken Sparrande systemfel | Felet leder till avstédngning av apparaten.
. . Fabriksinstallining pagar eller
Gul Blinkande Apparateninte Klar | 54 \/ 1 hislpdrift saknar nétspanning.
Driftsatt VFC & VARVT.SOKN. installt
Gron Blinkande Varvtalssékning och omformaren ansluten till
roterande motor.
Grén/Réd Blinkande Andlagesgivare Andlagesgivare uppnadd i
0,5s gron /0,5 s rod paverkad driftstillstadnd "Frigivning".
Gul/Réd Blinkande Andlagesgivare Andlagesgivare uppnadd i
0,5s gul /0,5 s rod paverkad driftstillstand "Reglersparr"
. .. BIi"nkand(.e. .. Indikerande eller Fel i driftstillstand "Frigivning", som bara
Gron/Réd | gron — gron — rod — L . . .
rod avvaktande systemfel | indikeras och inte leder till frankoppling.
. . Fel i driftstillstdnd "Reglersparr",
.. Blinkande Indikerande eller S )
Gul/Rod gul — gul — réd — réd awvaktande systemfel som bara_lndlokeras o_ch inte leder
till frankoppling.
Grénigul 0,75s gron/ Timeout aktiv Frigivni“ng verlfningslés, omformaren
0,75 s gul vantar pa giltigt telegram.
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INTERBUS-FO- INTERBUS-FO-lysdioderna indikerar aktuellt tillstand for faltbussgranssnittet och
lysdioder INTERBUS-systemet:
Up Logic Voltage (gron = OK)
CcC Cable Check (grén = OK)
BA Bus Active (gron = OK)
RD Remote Bus Disabled (réd = OFF)
TR Sand (gron = PCP aktiv)
FO1 Fiber Optic 1 (gul = ej OK)
FO2 Fiber Optic 2 (gul = ej OK)
Foljande bild visar vanligt férekommande indikeringsmonster fér INTERBUS-FO-lys-
dioderna. | de foljande tabellerna beskrivs betydelserna i detalj.
U. O |gul U. O grén U. O|gron U. O |grén U. O] grén
CC O | StAckT CC O SLACKT|CC @ |9rén CC @|grén CC O | grén blinkande
BA O | SLACKT BA O SLACKT |BA © | grénblinkande| BA @ | grén BA O | SLACKT
RD O |gul RD O|gul RD O|gul RD O |SLACKT RD O|gul
TR QO | gulblinkande, SLAckT| TR @ | réd TR O | SLACKT TR O |stAckr/pcp:gron | TR O | SLACKT
FO1 O | gul FO1 O | gul FO1 O | gul blinkande| FO1 O |SLACKT FO1 O | gul
FO2 O | gul FO2 O | gul FO2 O | gul blinkande| FO2 O | SLACKT FO2 O | gul
[Al [B] [C] (D] [E]
05226ASV
Bild 58: Vanligt férekommande lysdiodménster
[A] Omformaren spanningssatt (INTERBUS annu ej aktiv)
[B] Felaktig installining av DIP-omkopplare (INTERBUS annu ej aktiv)
[C] Initiering av INTERBUS-systemet
[D] Normal drift av INTERBUS
[E] Felaktigt installd baudrate
Lysdiod U,
"U-Logic" (gron) Tillstind  Betydelse Atgard
Tand Matningsspanning till busselek- |—
_tronik OK
Slackt Matningsspanning till busselek- [Kontrollera att tillvalskortet ar korrekt monterat samt
tronik saknas spanningsmatningen 24 V DC till omformaren.
Lysdiod CC "Cable
Check” (gron) Tillstind  Betydelse Atgard
Tand Inkommande faltbuss- -
_ft')rbindelse OK
Slackt Inkommande faltbuss- Kontrollera inkommande FO-faltbuss samt lysdioden FO1.
forbindelse stérd
Lysdioden BA "Bus
Active” (gron) Tillstand | Betydelse Atgard
Tand Datadverforing pa INTERBUS |-
aktiv
Slackt Ingen datadverforing; Kontrollera inkommande faltbusskabel. For vidare
INTERBUS stoppad fellokalisering, anvand diagnosindikeringarna pa
INTERBUS-modulen (Master).
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Lysdioden RD
"Remote Bus
Disable" (gul)

Lysdioden FO1
"Fibre Optic 1"
(gul)

Lysdiod FO2 "Fiber
Optic 2" (qul)

Lysdioden TR
"Transmit" (grén)

Lysdioden TR
"Transmit"
(gul eller réd)

Tillstind  Betydelse Atgird
Tand Vidareférande faltbuss frankopplad -
Slackt Vidareférande faltbuss ej frankopplad -
Tillstand  Betydelse Atgird
Tand Overvakning av inkommande FO-kabel. Kontrollera inkommande FO-kabel med
Om féregaende deltagare avseende pa kabelkvalitet, korrekt montering
* har en anordning for optisk diagnos under- |av kontaktdon, bdjradie etc. Anvand funktionen
skrids systemreserven i den optiska éver- | for optisk diagnos i CMD-Tools eller en
féringen FO-matapparat for att ytterligare avgrénsa
* inte har en anordning for optisk diagnos felet.
kan den optiska sandeffekten inte regleras
Slackt Inkommande FO-kabel OK -
Tillstdind  Betydelse Atgérd
Tand Overvakning av vidareférande fiberoptisk Kontrollera vidareférande FO-kabel med
kabelgren. Om efterfoljande deltagare avseende pa kabelkvalitet, korrekt montering
* har en anordning for optisk diagnos under- |av kontaktdon, bdjradie etc. Anvand funk-
skrids systemreserven i den optiska 6ver- tionen for optisk diagnos i CMD-Tools eller en
foringen FO-matapparat for att ytterligare avgransa
* inte har en anordning for optisk diagnos felet.
kan den optiska sandeffekten inte regleras
Slackt Vidareférande fiberoptisk kabelgren OK -
Tillstand | Betydelse Atgard

Lysdioden TR forhaller sig vid gron indikering i enlighet med INTERBUS-standarden.

Slackt Ingen PCP-kommunikation -

Gron PCP-kommunikation aktiv eller INTERBUS-start (parameteratkomst via |—
INTERBUS PCP-kanalen)

Tillstand  Betydelse ‘Atgérd

Lysdioden TR visar med fargerna gul och réd systeminterna tillstdnd som normalt inte upptrader vid
INTERBUS-drift.

Slackt eller 'Normal drift (se tabell for TR = grén) -

grén

Gul Omformare under initiering -

blinkande

Rod Felaktig DIP-omkopplarkonfigurering vald, Kontrollera instéllningarna av DIP-omkopplare
kontinu- INTERBUS-drift ej mojlig. S1. Korrigera vid behov instéllningarna av DIP-
erligt omkopplarna och koppla in apparaten pa nytt.

Rod Felaktig DIP-omkopplarkonfigurering eller Kontrollera instéllningarna av DIP-omkopplare
blinkande | INTERBUS-granssnitt defekt — INTERBUS-  |S1 till S6. Om instéllningarna ar korrekta,

drift ej mojlig.

kontakta SEWs serviceavdelning.
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6.4 Manoverenhet DBG11B

Grund-
indikeringar

Kopieringsfunk-
tion i DBG11B

Ingen férbindelse
mellan
omformare och
DBG11B

REGLERSPARR S . . " " —

STROM: 0 A Indikering vid X11:1 (DI@9J "/REGLERSPERRE") = "0".

INGEN FRIGIVNING Indikering vid X11:1 (DI@@ "/REGLERSPARR") = "1" och ingen
STROM: 0 A frigiven omformare ("FRIGIVNING/STOPP" = "0").

VARVT. 942 1/min T . -

STROM- 251 a Indikering vid frigiven omformare.

ANM. XX wy

O 00:0.010:0.010:0:00:0:0:010:0 Anmarkning

FEL XX T

O 00:0:010:0.010:0:000:0:010:0 Felindikering

Med manoéverenhet DBG11B kan kompletta parametersatser kopieras fran en
MOVIDRIVE® till annan MOVIDRIVE®-apparat. Kopiera for detta andamal parameter-
satsen till mandverenheten med P 807 (MD_ — DBG). Satt mandverenheten pa en
annan MOVIDRIVE®—apparat och kopiera parametersatsen till MOVIDRIVE® med
P 806 (DBG — MD_). Mandverenheten kan sattas pa och tas av under drift.

Om ingen forbindelse med omformaren upprattas efter anslutning av 24 V DC-mat-
ningen resp. montering av mandverenheten, visas foljande felmeddelande pa dis-
playen.

COMMUNIC. ERROR

5 ; ®
NO SERIAL T.INK Eventuellt aven fel i MOVIDRIVE™-apparaten

ERROR WHILE COPY
FLASH ERR. XX

Fel i mandverenhet DBG11B

FATAL ERROR!
CODE CRC WRONG

Forsok uppratta forbindelsen genom att ta av mandverenheten och satta pa den pa nytt.
Om det inte gar att uppratta férbindelsen, skicka apparaten (mandverenhet DBG11B,
eventuellt dven MOVIDRIVE®) till SEW-EURODRIVE for reparation eller utbyte.
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Valbart via meny
1. Menyniva 2. Menyniva 3. Menyniva
Huvudmeny Undermeny Parameter Redigeringsldge
(T[]
REGLERSPARR
STROM: 0Aa
0.. VISNINGSVARDE
I
1.. BORVARDEN/
INTEGRATORER -l
3.. MOTOR- [<] [Tlhi]
PARA¥ETER 10. BORVARDES-—
4.. REFERENS- —
SIGNALER 11. ANALOG ING. 1
E— (+/- 10 V) [-]
5.. OVERVAKNIN I = i
FUNKTIONER 12. ANALOG ING. [ ]“ ]
c ' (TILLVAL) 110 1
B0 ELINI= ' ATl SKALNING
TILLDELNING 13. VARVTALS-
- STYRl RAMP 1 111 0 nv|[=] 111 0 mv
Lo ! ATl OFFSET| [«] [AI1 OFFSET
FUNKTIONER 14. VARVTALS- I
RAMP 2 112 REF 3000
oo AIPIPARAL= ' ATl DRIFTSATT
FUNKTIONER 15. MOTOR POT. I
9 IPos1 113 ov
o ' ATl V-QOFFSET
PARAMETER 16. FASTA I
BORVARDEN 1 114 0 /M
' ATl n-OFFSET
17. FASTA
BORVARDEN 2 115 1.89 ms
FILTER BORVARDE
02407ASV
Bild 59: Menyuppbyggnad
Tang. « Andrar menynivan, gar in i 3:e menynivan (parameter), gar in i (—) resp. ut ur (<)
eller —» redigeringslaget). Vald parameter kan bara andras i redigeringslaget. Genom
samtidig intryckning av tangenterna < och — startas idrifttagningen (— "Idrift-
1-eller |- I a4 . N - N
:I] tangenten Val av menypunkt. | redigeringslaget 6kas eller minskas vardet. Nar man slapper

Montage- och driftsinstruktion — MOVIDRI VE® compact MCH4_A
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Q-tangenten

E-tangenten

upp tangenten 1 respektive. | trdder det nya vardet i kraft.

Tillbaka till grundvisning. | idrifttagningslage avbryts proceduren.

Idrifttagning:
Normal drift:

Manuell drift:
Stérning:

Idrifttagningen avbryts

Signaturen kan endast matas in eller &ndras med hjalp av
MOVITOOLS/SHELL. Den anvands for identifiering av para-
metersatsen eller apparaten.

Manuell drift lamnas
Reset-parameter P840 anropas.
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Snabbmeny fér Mandverenheten DBG11B har en utforlig parametermeny och en dversiktlig snabbmeny

DBG11B med de mest anvanda parametrarna. Det gar att vaxla mellan de bada menyerna i varje
driftlage med hjalp av P800 ("Snabbmeny"). Apparaten levereras fran fabrik med snabb-
menyn aktiv. Snabbmenyn indikeras i displayen med "/" efter parameternumret. | para-
meterlistan betecknas snabbmenyns parametrar med "/".

| m |
GRUNDVISNING |VARVT: 942 rpm 160/ 150 rpm
STROM: 2,51 A FAST BORV. N11
[
" ‘ 161/ 750 rpm
VISNINGSVARDE [001/ 0 FAST BORV. N12
ANVAND [rpm ] I
I 162/ 1500 rpm
006/ 0 % FAST BORV. N13
MOT. BELASTN 1
[
036/ 000000 MOTORPARAMETER [300/ 0 rpm
ING. DIO: 012345 ST-STOPP VARVT. 1
I I
048/ 00000000 301/ 0 rpm
ING.DI1:01234567 MIN. VARVTAL 1
I I
053/ 001 302/ 1500 rpn
UTG. PLI.DO@:012 MAX. VARVTAL 1
I I
068/ 00000000 303/ 150 =2
UTG.D1:01234567 STROMGRANS 1
I I
080/ FEL t-g 320/ TILL
INGET FEL AUTOM. INSTALLN. 1
BORVARDEN/ [100/ unieoL./FasT| | APPARATFUNKTIONER| 800/ TILL
BORVARDESKALLA KORT MENY
INTEGRATORER : ‘
130/ 2 s 801/ TYSKA
T1l1 UPP HOGER SPRAK
I I
131/ 2 s 802/ NEJ
T11 NER HOGER FABRIKSINSTALLNING
I I
132/ 2 s 803/
T11 UPP VANSTER PARAMETERSPARR
I I
133/ 2 s 820/ TILL
T11 NER VANSTER 4-KVADRANT 1
I I
134/ 10 s 835/ INGEN REAKTION
T12 UPP=NER REAKT. TF-SIGNAL
I I
136/ 2 s 840/ NEJ
STP. RAMP T13 MANUELL ATERST.
I
137/ 2 s
NODSTOPPRAMP T14
N1 |
| m
02408ASV
Bild 60: DBG11B snabbmeny
IPOSPIus® For programmering av IPOSPIUS® erfordras MOVITOOLS®. Mandverenheten DBG11B

medger bara redigering och andring av IPOSPS®_parametern (P9_ ).

Nar IPOSPUS®_programmet sparas lagras det dven i mandverenheten DBG11B och
medfoljer vid kopiering av parametersatsen till annan MOVIDRIVE®.

Med parametern P931 kan IPOSPUS®_programmet startas och stoppas via mandver-
enheten DBG11B.
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Display-
meddelanden

Displaymeddelanden pa DBG11B (ca 2 s) eller pa MOVITOOLS/SHELL (kvitteringsbart

meddelande):

\/é

Nr. | Text DBG11B/Shell Beskrivning
1 OTILL. INDEX Det index som adresserats via granssnittet finns e;.
» FOrsok har gjorts att utféra en funktion som inte ar installerad.
2 EJ INSTALLERAD * Felaktig kommunikationstjanst har valts.
*  Manuell drift via otillatet granssnitt (t.ex. féltbuss) har valts.
3 END.LASN.MOJLIG Forsok har gjorts att &ndra ett varde som endast kan lasas.
PARAM. SPARRAD Parametersparr P 803 = "TILL", parametern kan inte andras.
5 SETUP AKTIV zgrllsrc;jillf];ar gjorts att andra en parameter under pagaende fabriksin-
6 FOR STORT VARDE Forsok har gjorts att mata in for stort vérde.
7 FOR LITET VARDE Férsok har gjorts att mata in fér litet véarde.
8 KRETSKORT SAKNAS | Tillvalskort saknas for vald funktion.
11 | ENDAST PLINTAR Manuell drift maste avslutas via TERMINAL (DBG11B eller USS21A).
12 | EJ TILLTRADE Atkomst till vald parameter végras.
13 | REGLERSP. KRAVS For den valda funktionen skall plint DIJQ "/reglersparr" sattas = "0".
14 | FELAKTIGT VARDE Forsok har gjorts att mata in otillatet varde
1o e s LS, i e P
i ?ME?V%%ARE . fs&zn’é{;rg;gg;ﬂl.(all andras kan endast andras i tillstandet

» Forsok har gjorts att Gverga till manuell drift i lage Frigiven.

Montage- och driftsinstruktion — MOVIDRIVE® compact MCH4_A
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£, Storningsinformation

7 Tjanst

7.1  Stérningsinformation

Felminne

Frankopplings-
reaktioner

Omedelbar
frankoppling

Snabbstopp

Nédstopp

Aterstillning

Felminnet (P080) lagrar de senaste fem felmeddelandena (fel t-0...t-4). Det aldsta med-
delandet raderas vid fler an fem felhdndelser. Vid tidpunkten for stérningen lagras f6l-
jande information: Intraffat fel » De digitala in-/utgangarnas status * Omformarens drifts-
tillstand « Omformarstatus « Kylelementtemperatur « Varvtal « Utgangsstrom « Effektiv
strdm < Apparatbelastning « Mellankretsspanning « Inkopplingstimmar ¢ Frigivnings-
timmar « Parametersats » Motorbelastning.

Beroende pa stérningen kan tre frankopplingsreaktioner bli aktuella: Omformaren
sparras i felstatus:

Apparaten kan inte langre bromsa drivsystemet, slutsteget blir hégresistivt vid fel och
bromsen slar till (DBGY "/broms" = "0").

Drivsystemet bromsas med stopprampen t13/t23. Nar stoppvarvtalet har uppnatts
(— P300/P310) slar bromsen till (DBJJ "/broms" = "0"). Nar bromstillslagstiden (P732 /
P735) har gatt ut blir slutsteget hogresistivt.

Motorn bromsas med noédstopprampen t14/t24. Nar stoppvarvtalet har uppnatts
(— P300/P310) slar bromsen till (DBGJ "/broms" = "0"). Nar bromstillslagstiden (P732 /
P735) har gatt ut blir slutsteget hogresistivt.

Ett felmeddelande kvitteras genom:
» Natfrankoppling och aterinkoppling.
Rekommendation: Natkontaktor K11 far inte mandvreras med kortare intervall an 10 s.
+ Aterstélining via ingangsplintarna, dvs. via en motsvarande tilldelad digital ingang.
* Manuell aterstallning i SHELL (P840 = "YES" eller [parameter] / [manual reset])

* Manuell aterstallning med DBG11A (genom tryckning pa tangenten [E] — vid fel
kommer man direkt till parameter P840).

A FARA!

Klamrisk pa grund av att motorn kan starta ovantat efter automatisk aterstallining.

Dodsfall eller svara skador.

« Denna funktion far inte anvandas vid motorer dar automatisk start kan innebara fara
for personer eller utrustning!

+ Utfér manuell aterstallning.

Omformaren
véntar pa data

130

Om omformaren styrs via ett kommunikationsgranssnitt (faltbuss, RS485 eller SBus)
och om natfrankoppling/-aterinkoppling eller felaterstallning har gjorts, sker ingen frigiv-
ningssignal forrdn omformaren ater erhaller giltiga data via det granssnitt som over-
vakas med Timeout.
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7.2 Fellista
En punkt i spalt "P" betyder, att reaktionen a&r programmeringsbar (P83_ felreaktion). |
spalten "Reaktion" visas den fabriksinstallda felreaktionen.
Felkod |Beteckning |Reaktion P Mojlig orsak Atgird
00 Inget fel -
» Kortslutning vid utgangen * Avhjalp kortslutningen
“ . Omedelbar *  FOr stor motor *  Anslut mindre motor
o1 Overstrom frankoppling = |« Defekt slutsteg *  Om felet aterkommer, kontakta
SEW-Service.
Jordfel
03 Jordfel Omedelbar * jtilledningen *  Avhjalp jordfelet
frankoppling |+ i frekvensomformaren +  Kontakta SEW-Service.
* imotorn
. I « Forlang retardationsrampen
*  Generatorisk effekt for hog . .
. Bromsmotstandskrets bruten Kontrollera bromsmotstandets kabel
oo . Kontrollera bromsmotstandets tekniska
04 Bromschopper Omedelbar *  Kortslutning i bromsmotstandskrets data
PP frankoppling | |«  FOr hogresisistivt bromsmotstand :
* Vid defekt bromschopper,
*  Bromschopper defekt ®
A byt MOVIDRIVE
« Ev. ocksa jordfel - .
» Kontrollera &ven ev. jordfel
* Forlang retardationsrampen
. . P »  Kontrollera bromsmotstandets kabel
07 Uz-over- O!‘nedelbgr For hog r:n_ellankretsspanmng »  Kontrollera bromsmotstandets tekniska
spanning frankoppling = |«  Ev. ocksé jordfel data
» Kontrollera &ven ev. jordfel
* Minska lasten
«  Varvtalsregulatorn eller stromregulatorn Oka instélld fordrojningstid (P501 resp.
e : : P503). _
(i driftsatt VFC utan givare) arbetar vid Kontrollera givaranslutningen, byt ev. A/A
Omedelbar regleromradets grans pga. mekanisk éver- och B/B parvis ’ '
08 n-6vervakning frankooplin belastning eller fasbortfall i nét eller motor. |, Kontrolle?a ivarens spanninasforsérinin
PPING 1. Givare ej korrekt ansluten eller fel rota- give panning Jning
- e + Kontrollera strombegransningen
. ill(l)dn ?‘rl;lci)(m(lenn%re lering 6verskrids n * Forldng ramperna vid behov.
9 9 max- » Kontrollera motorkabel och motor
« Kontrollera natfaserna
09 Idrifttagning Oomedelbgr Or_nfo__rmaren annu inte tagen i drift for valt Gor idrifttagning fér motsvarande driftsatt.
frankoppling |  driftsatt.
* Felaktigt kommando upgtéckt vid ’ Egl?etﬁ"er:)a ?g;;?;:%?ra vid behov inne-
exekvering av IPOSP!U® -programmet. + Ladda i?1 kgrrekt rogram i programminnet
10 IPOS-ILLOP  Nodstopp »  Felaktiga férhallanden vid program- prog prog
.. « Kontrollera programexekveringen
utférande. plus®
) . (— IPOS! -handboken)
» Funktionen saknas i omformaren . .
* Anvand annan funktion
" Overtempe- Nédstopp Termisk éverbelastning av omformaren. Mlns_ka lasten och / eller sakerstall tillracklig
ratur kylning.
12 Resolver, Nédsto 14 bitars resolverutvardering ar aktiv och Stéll in P302 Max. varvtal 1 pa max.
14 bit PP arvarvtalet &r > 3600 1/min 3600 1/min.
13 Styrkalla Omedelbar || Styrkéllan inte definierad eller felaktigt Stall in korrekt styrkalla (P101).
frankoppling |  definierad.
Omedelbar : Sr']\éﬂ(::el eller skarm inte korrekt Kontrollera att givarkabel och skarm ar korrekt
14 Givare . : " oo anslutna och att det inte finns kortslutning eller
frankoppling | |«  Kortslutning/kabelbrott i givarkabel.
: kabelbrott.
*  Givare defekt
. Omedelbar . Kontrollera natanslutningen. Om felet ater-
15 24 V-intern frankoppling Intern 24 V-matning saknas. kommer, kontakta SEW-Service.
. L . Kontrollera jordanslutningar och skarmningar
17-24 ft)ésr:]elr fCr)érrr]‘ekgelbI?r: Emglir:lg\;’é&r;l;ormarelektromken, V- GeNOM ' ,ch férbattra vid behov. Om felet aterkommer,
9 ppiing ) kontakta SEW-Service.
Aterstéll fabriksinstallningen, gér aterstallning
25 EEPROM Snabbstopp Fel vid atkomst till EEPROM och ny parameterinstallning. Om felet ater-
kommer, kontakta SEW-Service.
26 Extern plint Nédstopp . _Extgrn felsignal inlast via programmerbar At_garda _felorsaken och programmera om
ingang. plinten vid behov.
) * Ledningsbrott/fel pa bada andlagesgi- « Kontrollera andlagesgivarnas lednings-
27 Andlages- Nédstopp varna. dragning

givare saknas

Andlagesgivarna forvaxlade med
avseende pa motorns rotationsriktning

Montage- och driftsinstruktion — MOVIDRI VE® compact MCH4_A
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Programmera om plintarna
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Felkod |Beteckning |Reaktion P Mojlig orsak Atgird
- Ingen kommunikation har &gt rum mellan Ko_ntrollera masterns kommunikations-
28 Faltbuss Snabbsto * Imaster och slav inom den projekterade rutiner
Timeout PP = m : proJ +  Oka faltbussens Timeout-tid (P819) eller
tillslagstiden. o -
koppla fran dvervakningen
Andlage . | driftsatt IPOS har en andlagesgivare * Kontrollera rérelseomradet
29 . Nodstopp . ) x
paverkat aktiverats. » Korrigera anvandarprogrammet
30 Nodstopp Omedelbar *  Motorn 6verbelastad « Kontrollera projekteringen
Timeout frankoppling | |« Nodstoppramp for kort. « Foérlang snabbstopprampen
*  Motorn 6verhettad, TF har I6st ut » Lat motorn svalna och aterstall felet
31 TF-utlésare Ingen .|* Motorns TF inte anslutet eller felanslutet |+  Kontrollera anslutning/férbindelse mellan
reaktion * Avbrott i forbindelsen mellan MOVIDRIVE® och TF
MOVIDRIVE® och TF pa motorn « Stall in P835 pa "Ingen reaktion
32 Spill, IPOS- Nédsto Programmeringsfel som orsakar systemin- Kontrollera och korrigera IPOSp'”S®—tiIIémp-
index PP ternt spill. ningsprogrammet (— IPOSPIS®_handboken)
33 Bérvardeskalla f?;?]ekgﬁﬁf‘;g Bérvardeskalla ej definierad eller feldefinierad.  Stall in korrekt bérvardeskalla (P100)
35 Driftstt Omedelbar |5 igcsit 6f definierat eller feldefinierat Stall in korrekt driftsatt med P700 resp. P701
frankoppling
37 System- Omedelbar Fel i systemprogramvarans exekvering Kontakta SEW-Service
Watchdog frankoppling ’
38 Systempro- O°m edelbgr Systemstorning Kontakta SEW-Service.
gramvara frankoppling
. . Kontrollera referensgivare
*  Referensgivare saknas eller kopplar inte Kontrollera anslutning av andlagesgivaren
Referen- Omedelbar « Felaktig anslutning av andlagesgivare ansiutning gesg
39 e . - " P Kontrollera installning av referenskor-
skorning frankoppling |« Referenskorningstyp forandrad under ninastyo och for dndamalet nédvandiaa
referenskorning gstyp 9
parametrar
*  Fel vid kommunikation mellan systempro- « Kontakta SEW-Service
gramvara och tillvalsprogramvara. « Kontrollera IPOSp'“S®-programmet
*  Watchdog i IPOS-programmet.
a1 lival IpOG.  Omedelbar
Watchdo frankoppling = |« En tilldmpningsmodul har laddats i en « Kontrollera apparatens teknologifri-
9 MOVIDRIVE®™ som saknar teknologiutfo- koppling (P079)
rande. »  Kontrollera installd teknologifunktion
» Vid anvandning av en tilldmpningsmodul (P0O78)
har fel teknologifunktion stallts in.
« Kontrollera anslutning av varvtalsgivare
» Forlang rampen
«  Pulsgivaren felansluten * OkaPandelen =
< Fér kort lerati *  Gor ny parameterinstallning for varvtals-
- Omedelbar or xort acce erationsramp . givaren
42 Slapfel . - *|» Positioneringsregulatorns P-andel for liten % -
frankoppling 1 PR . *  Oka slapfelstoleransen
» Felaktig parametersattning i varvtalsgivare Kontrollera ledninasanslutningen for
«  For litet varde for slapfelstolerans . 98! 9
givare, motor och natfaser.
« Kontrollera om mekaniken karvar eller
blockeras.
43 RS485 Snabbsto ., Kommunikationen mellan PC och omformare |Kontrollera férbindelsen mellan omformare
timeout PP * avbruten och PC. Kontakta vid behov SEW-Service
* Minska effektuttaget
Apparat- Omedelbar . s . o, |* Forlang rampen
44 belastning frankoppling Apparatbelastning (IXT-varde) storre an 125 %, Om ovannamnda problem inte gar att
atgarda, installera en stérre omformare
45 Initierin Omedelbar + EEPROM i effektdelen inte parameterin- |«  Gor fabriksinstéllning. Om felet inte kan
9 frankoppling stalld eller felaktigt parameterinstalld. aterstallas, kontakta SEW-Service
47 Timeout i Snabbstopp | ¢ Fel vid kommunikationen via systembussen. | Kontrollera systembussférbindelsen.
systembuss
ngen Endast vid driftsitt IPOS: . Z)C(thtrrr?”s?r?ncij:n seriella forbindelsen till
IPOS gen Férsdk har gjorts att stalla in ogiltigt yming. .
77 reaktion S . ? Kontrollera den externa styrningens
kontrollord automatiklage (via extern styrning). skrivvarden
* P96 felinstalld. - Stall in P916 korrekt
IPOS program- | Endast vid driftsatt IPOS: K I snd
varumassig ngen Programmerad malposition ligger utanfér det ontrollera anvandarprogrammet
78 — reaktion . . = Kontrollera de programvarulagrade
andlages- rorelseomrade som begransas av de program- e . o
. s e : andlagesgivarnas positioner
givare varulagrade andlagesgivarna.
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Felkod |Beteckning |Reaktion P Mojlig orsak Atgird
Endast vid driftsatt "VFC-lyftfunktion™: « Kontrollera idrifttagningsdata och gor vid
Strémmen for 1ag under férmagnetiserings- behov ny idrifttagning
. Omedelbar tiden — kunde inte inpraglas i motorn: « Kontrollera férbindelsen mellan
81 Startvillkor . : ; P
frankoppling | '« Motorns nominella effekt for liten i omformare och motor
forhallande till omformarens. « Kontrollera och 6ka vid behov
*  Motorkabeln har for liten ledararea. motorkabelns ledararea
Endast vid driftsatt "VFC-lyftfunktion™: *  Kontrollera foérbindelsen mellan
82 Utgang Sppen Omedelbar « Avbrotti tva eller alla utgangsfaserna. omformare och motor

frankoppling

*  Motorns nominella effekt for liten i forhal-
lande till omformarens.

Kontrollera idrifttagningsdata och gér vid
behov ny idrifttagning

¢ Minska lasten

84 Motorskydd Noédstopp « |For hég motorbelastning. » Forlang rampen
*  Oka paustiderna
- Omedelbar . L Kontrollera forbindelsen mellan omformare
85 Kopiering frankoppling Fel vid parameterkopiering. och PC
Forsok har gjorts att ladda parametersatsen
87 Teknologi- Omedelbar fran en apparat i teknikutférande och med Aktivera fabriksinstallning (P802 = JA) och goér
funktion frankoppling | | aktiverad teknologifunktion, till en apparat i aterstallning
standardutférande.
Endast vid driftsatt VFC n-reg.: L I
88 Varvtalssokn. O!‘nedelb_ar Arvarvtal > 5000 1/min vid frigivning av Frigivning fc_)rst vid &rvarvialet
frankoppling <5000 1/min.
omformaren.
Kontroll- . .
Omedelbar Omformarelektroniken stord, Ev. pga EMC- . . . .
94 summa frankooplin inverkan eller maskinvarufel Skicka in omformaren for reparation
EEPROM ppling :
Endast vid driftsatt IPOS: o
. . Forsok har gjorts att andra ramptider och Andra IPOSPUS®_programmet sa att ramp-
99 Fel vid IPOS- | Omedelbar korhastigheter vid sinusformig eller kvadratisk tiderna och kérhastigheterna kan éndras

rampberakning

frankoppling

positioneringsramp och med frigiven
omformare.

endast da omformaren ar i sparrat tillstand.
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Tjanst
SEW-Service

7.3 SEW-Service

Skicka in for
reparation

Statusetikett

134

Om ett fel inte kan repareras, kontakta serviceavdelningen vid SEW-EURODRIVE
(— "Kundtjanst och reservdelar").

Vid kontakt med SEW-Elektronikservice skall alltid servicekodens siffror anges sa att
var serviceavdelning kan hjalpa till pa basta satt.

Om apparaten skall skickas till tillverkaren skall féljande anges:
» Seriennummer (— markskylt)

+ Typbeteckning

« Standardutférande eller teknikutforande

» Siffror pa statusetiketten

» Kort tillampningsbeskrivning (driftsfall, styrning via plintar eller seriellt)
« Ansluten motor (motorspanning, koppling A eller A)

» Beskrivning av felet

» Omstandigheterna da felet upptrader

+ [Egna asikter om felorsaken

» Ovanliga handelser etc. som har féregatt felet

Apparaterna MOVIDRIVE® ar férsedda med en serviceetikett for effektdelen och en
statusetikett for styrenheten, vilka sitter pa sidan av apparaten bredvid typskylten.

WADRDAEDARI . IO

Styrenhet
[EURIRE LY ERNE ARV R

—————————————————— 6| 7| 8 9 MCH42A 00

————————— 10[11[10[10]10 --'--‘--’--’

H||I||HI||IIHI|||I\HII ereocel, NN

P S S 1 2 4 5 MDEGOADPE0 - - - == === o s e e L]

-503-4-00
+ - [T0[10 e

(2] (3]

]
59868ASV

[1] Aggregat / komponent
[2] Status
[3] Typbeteckning
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Tjanst [
Langtidsforvaring

v

7.4 Langtidsférvaring
Vid langtidsforvaring av apparaten, spanningssatt den under 5 minuter med ett intervall
pa 2 ar. Annars forkortas apparatens livslangd.
Procedur i hdndelse av forsummat underhall:

| omformaren finns elektrolytkondensatorer som aldras i spanningslost tillstand. Detta
kan medféra skador pa elektrolytkondensatorerna om apparaten ansluts direkt till
natspanning efter en langre tids lagring.

Vid férsummat underhall rekommenderar SEW-EURODRIVE att natspanningen lang-
samt Okas till sitt nominella varde. Detta kan t.ex. ske med hjalp av en reglertransfor-
mator, vars utspanning stalls in i enlighet med foljande tabell. Vi rekommenderar att
spanningen okas fran 0 till det férsta steget inom nagra sekunder.

Foljande nivaer rekommenderas:
400/500 V AC-apparater:

+ Steg 1: 350 V AC under 15 minuter
» Steg 2: 420V AC under 15 minuter
» Steg 3: 500 V AC under 1 timme

230 V AC-apparater:

» Steg 1: 170 V AC under 15 minuter
+ Steg 2: 200 V AC under 15 minuter
» Steg 3: 240 V AC under 1 timme

Efter denna regenerering kan apparaten omgaende sattas i drift, eller lagras ytterligare
med korrekt underhall.

7.5 Atervinning

Gallande foreskrifter skall féljas. Ta hand om kasserat material allt efter beskaffenhet
och gallande foéreskrifter som t ex:

+ Elektronikskrot (kretskort)

* Plast (kapslingar)

« Plat

»  Koppar
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7 Tekniska data och mattritningar
7 CE-markning, UL-godkannande och typbeteckning

P| Hz

8 Tekniska data och mattritningar
8.1  CE-mairkning, UL-godkédnnande och typbeteckning

CE-mérkning

C€

UL/cUL/
GOST-R

oo
CT'k@
A

Lagspanningsdirektivet

Multiomformare MOVIDRIVE® compact uppfyller kraven enligt radets direktiv
73/23/EEG (Lagspanningsdirektivet).

Elektromagnetisk kompatibilitet (EMC)

Multiomformare MOVIDRIVE® compact ar komponenter avsedda fér inbyggnad i
maskiner och anlaggningar. De uppfyller EMC-produktnormen EN 61800-3 "Varv-
talsreglerade elektriska drivsystem". Om installationsanvisningarna féljs uppfylls
motsvarande krav for CE-markning av den kompletta CE-méarkta maskinen/anlagg-
ningen, i enlighet med EMC-direktivet 89/336/EEG.

Multiomformare MOVIDRIVE® compact, byggstorlek 1 och 2, innehaller som stan-
dard ett natfilter. Dessa apparater uppfyller pa natsidan gransvardesklass A enligt
EN 55011 och EN 55014 utan ytterligare atgarder.

CE-market pad markskylten innebar Gverensstammelse med Lagspanningsdirektivet
73/23/EEG och EMC-direktivet 89/336/EEG. Pa begaran dversands en kopia av éver-
ensstdmmelseforklaringen.

UL- och cUL-godkannande (USA) samt GOST-R-certifiering (Ryssland) har tilldelats
apparatfamilien MOVIDRIVE™ compact. cUL ar likvardigt med godkannande enligt CSA.

C-Tick-godkannande har getts for hela produktserien MOVIDRIVE® compact. C-Tick
intygar uppfyllande av kraven enligt ACA (Australian Communications Authority).
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Tekniska data och mattritningar 7

Allmanna tekniska data [

8.2

Allméanna tekniska data

| nedanstaende tabell anges de tekniska data som galler fér alla multiomformare

MOVIDRIVE® compact, oberoende av typ, utférande, byggstorlek och effekt.

MOVIDRIVE® compact

Alla storlekar

Storningstalighet

Uppfyller EN 61800-3

Storemission vid EMC-riktig
installation

Omgivningstemperatur Jy

Nedstéampling pga.
omgivningstemperatur

Klimatklass

Byggstorlek 1 till 5:
« uppfyller EN 61800-3
» enligt gransvardesklass B enligt EN 55011 och EN 55014

Byggstorlek 1 och 2:
* péa natsidan uppfylls gransvardesklass A enligt EN 55011
och EN 55014 utan ytterligare atgarder

0 °C...+50 °C vid Ip = 100 % Iy och fpyyy = 4 kHz
0°C...+40 °C vid Ip = 125 % Iy och fpyyy = 4 kHz
0 °C...+40 °C vid Ip = 100 % Iy och fpyyy = 8 kHz
Nedstampling:
*  2,5% Iy per Kmellan 40 °C och 50 °C
* 3,5% |y per Kmellan 50 °C och 60 °C

EN 60721-3-3, klass 3K3

Lagringstemperatur” oL

—25°C...+70 °C (EN 60721-3-3, klass 3K3)
Mandverenhet DBG: —20 °C...+60 °C

Kylningstyp (DIN 51751)

Extern kylning
Temperaturstyrd flakt, aktiveringstroskel vid ¥ = 45 °C

Skyddsklass Byggstorl. 1 till 3 IP20

EN 60529 Byggstorl. 4 och 5 | IP0O (kraftplintar), IP10 med som standard medféljande
(NEMA 1) plexiglashuv

Driftsatt Kontinuerlig drift med 50 % &verbelastbarhet

Overspinningskategori

Fororeningsklass

Il enligt IEC 60664-1 (VDE 0110-1)
2 enligt IEC 60664-1 (VDE 0110-1)

Installationshdjd

1) Vid langtidsforvaring skall natspanning kopplas in under minst 5 minuter med ett intervall pa 2 ar eftersom

Upp till h < 1000 m, inga begransningar.
Vid h = 1000 m galler féljande begransningar:
*  Fran 1000 m till max. 4000 m:

—  Iy-reduktion med 1 % per 100 m

*  Fran 2000 m till max. 4000 m:
— 230V AC-apparater: Uy-reduktion med 3 V AC
per 100 m
— 500 V AC-apparater: Uy-reduktion med 6 V AC
per 100 m
Over 2000 m endast dverspanningsklass 2. Fér éverspan-
ningsklass 3 fordras externa atgarder. Overspanningsklasser
enligt DIN VDE 0110-1.

apparatens livslangd annars kan forkortas.
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8 7 Tekniska data och mattritningar
7 MOVIDRIVE® compact MCH4_A...-5_3 (400/500-V AC-apparater)

8.3 MOVIDRIVE® compact MCH4_A...-5_3 (400/500-V AC-apparater)

Byggstoriek 1
60517AXX

MOVIDRIVE® compact 0015-5A3-4-0_ 0022-5A3-4-0_ 0030-5A3-4-0_ 0040-5A3-4-0_
INGANG

Anslutningsspénning Unat 3x380VAC-10% ...3 x 500V AC +10 %

Nétfrekvens frat 50 Hz ...60 Hz +5 %

Nominell nitstrém® 1,5 100 % 3,6 AAC 50AAC 6,3AAC 8,6 AAC

(vid U3¢ =3 x 400 V AC) 125 % 45AAC 6,2AAC 7,9AAC 10,7 AAC
UTGANG

Skenbar uteffekt? SN 2,8 kVA 3,8 kVA 4,9 kVA 6,6 kVA

(vid U3¢ = 3 x 400...500 V AC)

Nominell utstrém” I 4AAC 55AAC 7AAC 95AAC

(vid U3¢ =3 x 400 V AC)

Strombegransning Imax Motoriskt och generatoriskt 150 % Iy, varaktighet beroende pa motorbelastning

Intern strombegransning Imax = 0...150 % instéllbar via meny (P303 / P313)

Minsta tillatna bromsmot- Rgwmin | 68 Q

standsviarde (4-kvadrantdrift)

Utspénning Ua Max. Upz¢

Switchfrekvens fewm Installbar: 4/8/12/16 kHz

Varvtalsomrade / Upplésning na/An, | —5500 ... 0 ... #5500 min™' / 0,2 min™! 6ver hela omradet
ALLMANT

Forlusteffekt vid Py Pymax 85 W 105 W 130 W 180 W

Kylluftbehov 40 m3/h

Vikt 2,8 kg

Matt BxHxD 105 x 315 x 161 mm

1) Vid Ups = 3 x 500 V AC maste nat- och utstrommarna reduceras med 20 % i jamférelse med markdata.
2) Effektdata galler for fp\y\ = 4 kHz (fabriksinstéallning vid VCF-driftsatt).
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Tekniska data och mattritningar 7 8
MOVIDRIVE® compact MCH4_A...-5_3 (400/500-V AC-apparater) [

P| Hz
K,f:g’,‘aﬁcsltsaé‘gsg)”“”a"de 0015-5A3-4-00  0022-5A3-4-00 0030-5A3-4-00 0040-5A3-4-00
Artikelnr. MCH40A (utan filtbuss) 827 603 X 827 604 8 827 605 6 827 606 4
Artikelnr. MCH41A (med PROFIBUS-DP) 827 649 8 827 650 1 827 651 X 827 652 8
Artikelnr. MCH42A (med INTERBUS-FO) 827 565 3 827 566 1 827 567 X 827 568 8
:‘(',fzgj‘a’:‘éfskgg‘\;'g)‘”a“de 0015-5A3-4-0T  0022-5A3-4-0T  0030-5A3-4-0T  0040-5A3-4-0T
Artikelnr. MCH40A (utan filtbuss) 827 626 9 827 627 7 827 628 5 827 629 3
Artikelnr. MCH41A (med PROFIBUS-DP) 827 672 2 827 673 0 827 674 9 8276757
Artikelnr. MCH42A (med INTERBUS-FO) 827 158 5 827 159 3 827 160 7 827 1615
Driftsatt VFC Rek. motoreffekt — Systemhandbok MOVIDRIVE® compact, kapitlet "Projektering"
Driftsitt CFC/SERVO (fpyyy = 8 kHz)
Kontinuerlig utstrom =100 % Iy Ip 4AAC 55AAC 7AAC 9,5AAC
Rek. motoreffekt — Systemhandbok MOVIDRIVE® compact, kapitlet "Projektering"
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8 A 7 Tekniska data och mattritningar
7 MOVIDRIVE® compact MCH4_A...-5_3 (400/500-V AC-apparater)
P| Hz
Byggstorlek 2

60518AXX

MOVIDRIVE® compact 0055-5A3-4-0_ 0075-5A3-4-0_ 0110-5A3-4-0_
INGANG
Anslutningsspanning Unat 3x380VAC-10% ... 3x 500V AC +10 %
Natfrekvens frat 50 Hz ... 60 Hz 5 %
Nominell natstrém® 1,5, 100 % 11,3AAC 14,4 A AC 21,6 AAC
(vid U5 = 3 x 400 V AC) 125 % 14,1 AAC 18,0 AAC 27,0 AAC
UTGANG
Skenbar uteffekt?) SN 8,7 kVA 11,2 kKVA 16,8 kVA
(vid Uy, 5 = 3 x 400...500 V AC)
Nominell utstréom? I 12,5 AAC 16 AAC 24 AAC
(vid U5 = 3 x 400 V AC)

Strombegransning Imax

Intern strombegransning

Motoriskt och generatoriskt 150 % Iy, varaktighet beroende pa motorbelastning
Imax = 0...150 % installbar via meny (P303 / P313)

Minsta tillatna bromsmot-  Rgwmin | 47 Q 220

standsviarde (4-kvadrantdrift)

Utspénning Ua Max. Ups¢

Switchfrekvens fowm Instéllbar: 4/8/12/16 kHz

Varvtalsomrade / Upplésning na/Ans | —5500 ... 0 ... #5500 min™' / 0,2 min™! 6ver hela omradet
ALLMANT

Forlusteffekt vid Py Pymax 220 W 290 W 400 W

Kylluftbehov 80 m¥h

Vikt 5,9 kg

Matt BxHxD 130 x 335 x 213 mm

1) Vid Ups = 3 x 500 V AC maste nat- och utstrommarna reduceras med 20 % i jamforelse med markdata.
2) Effektdata galler for fpyy = 4 kHz (fabriksinstalining vid VCF-driftsatt).
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Tekniska data och mattritningar RVA[ |72 8
MOVIDRIVE® compact MCH4_A...-5_3 (400/500-V AC-apparater) [

P| Hz
K,f:g’,‘aﬁcsltsaé‘gsg)”“”a"de 0055-5A3-4-00 0075-5A3-4-00 0110-5A3-4-00
Artikelnr. MCH40A (utan faltbuss) 827 607 2 827 608 0 827 609 9
Artikelnr. MCH41A (med PROFIBUS-DP) 827 653 6 827 654 4 827 655 2
Artikelnr. MCH42A (med INTERBUS-FO) 827 569 6 827 570 X 827 571 8
:‘(',fzgj‘a’:‘éfskgg‘\;'g)‘”a“de 0055-5A3-4-0T 0075-5A3-4-0T 0110-5A3-4-0T
Artikelnummer (utan faltbuss) 827 630 7 827 6315 8276323
Artikelnummer (med PROFIBUS-DP) 827 676 5 827 677 3 827 678 1
Artikelnummer (med INTERBUS-FO) 827 162 3 827 163 1 827 164 X
Driftsatt VFC Rek. motoreffekt — Systemhandbok MOVIDRIVE® compact, kapitlet "Projektering"
Driftsétt CFC/SERVO (fpyym = 8 kHz)
Kontinuerlig utstrom =100 % Iy Ip [125AAC 16 AAC 24 AAC
Rek. motoreffekt — Systemhandbok MOVIDRIVE® compact, kapitlet "Projektering"
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A 7 Tekniska data och mattritningar
7 MOVIDRIVE® compact MCH4_A...-5_3 (400/500-V AC-apparater)
P| Hz
Byggstoriek 3

60519AXX

MOVIDRIVE® compact 0150-503-4-0_ 0220-503-4-0_ 0300-503-4-0_
INGANG
Anslutningsspanning Unat 3x380VAC-10% ... 3x 500V AC +10 %
Nétfrekvens frat 50 Hz ... 60 Hz +5 %
Nominell natstrém® 1,5 100 % 28,8 AAC 41,4 AAC 54 AAC
(vid U5 = 3 x 400 V AC) 125 % 36 AAC 51,7 AAC 67,5 AAC
UTGANG
Skenbar uteffekt? SN 22,2 kVA 31,9 kVA 41,6 KVA
(vid Uy, 5 = 3 x 400...500 V AC)
Nominell utstrém™ | 32AAC 46 A AC 60 A AC
(vid U5 = 3 x 400 V AC)

Strombegransning Imax

Intern strombegransning

Motoriskt och generatoriskt 150 % Iy, varaktighet beroende pa motorbelastning
Imax = 0...150 % installbar via meny (P303 / P313)

Minsta tillatna bromsmot-  Rgwymin | 15 Q 12Q
standsvarde (4-kvadrantdrift)

Utspénning Ua Max. Upz¢

Switchfrekvens fowm Instéllbar: 4/8/12/16 kHz

Varvtalsomrade / Upplosning np / Ang
ALLMANT

-5500 ... 0 ... +5500 min”" / 0,2 min"" 6ver hela omradet

Férlusteffekt vid Py Pymax 550 W 750 W 950 W
Kylluftbehov 180 m¥h

Vikt 14,3 kg

Matt BxHxD 200 x 465 x 233 mm

1) Vid Ups = 3 x 500 V AC maste nat- och utstrommarna reduceras med 20 % i jamfoérelse med markdata.
2) Effektdata galler for fpyy = 4 kHz (fabriksinstalining vid VCF-driftsatt).
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Tekniska data och mattritningar 7 8
MOVIDRIVE® compact MCH4_A...-5_3 (400/500-V AC-apparater) [

P| Hz
K,f:g’,‘aﬁcsltsaé‘gsg)”“”a"de 0150-503-4-00 0220-503-4-00 0300-503-4-00
Artikelnr. MCH40A (utan faltbuss) 827 610 2 8276110 8276129
Artikelnr. MCH41A (med PROFIBUS-DP) 827 656 0 827 657 9 827 658 7
Artikelnr. MCH42A (med INTERBUS-FO) 827 5726 827 573 4 827 574 2
:‘(',fzgj‘a’:‘éfskgg‘\;'g)‘”a“de 0150-503-4-0T 0220-503-4-0T 0300-503-4-0T
Artikelnr. MCH40A (utan faltbuss) 827 633 1 827 634 X 827 635 8
Artikelnr. MCH41A (med PROFIBUS-DP) 827 679 X 827 680 3 827 681 1
Artikelnr. MCH42A (med INTERBUS-FO) 827 165 8 827 166 6 827 167 4
Driftsatt VFC Rek. motoreffekt — Systemhandbok MOVIDRIVE® compact, kapitlet "Projektering"
Driftsatt CFC/SERVO (fp\ym = 8 kHz)
Kontinuerlig utstrom =100 % Iy Ip 32AAC 46 AAC 60 A AC
Rek. motoreffekt — Systemhandbok MOVIDRIVE® compact, kapitlet "Projektering"
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8 A 7 Tekniska data och mattritningar
7 MOVIDRIVE® compact MCH4_A...-5_3 (400/500-V AC-apparater)
P| Hz
Byggstorilek 4

60520AXX

MOVIDRIVE® compact 0370-503-4-0_ 0450-503-4-0_
INGANG

Anslutningsspanning Unat 3x380VAC-10% ...3 x 500 VAC +10 %

Nétfrekvens frat 50 Hz ... 60 Hz +5 %

Nominell natstrém® 1,5 100 % 65,7 AAC 80,1 AAC

(vid U3¢ =3 x 400 V AC) 125 % 81,9AAC 100,1 AAC
UTGANG

Skenbar uteffekt? SN 51,1 KVA 62,3 kVA

(vid U3¢ = 3 % 400...500 V AC)

Nominell utstrém?) Iy 73AAC 89 AAC

(vid U3¢ =3 x 400 V AC)

Strombegriansning Imax Motoriskt och generatoriskt 150 % Iy, varaktighet beroende pa motorbelastning

Intern strombegransning Imax = 0...150 % installbar via meny (P303 / P313)

Minsta tillatna bromsmot- Rewmin | 6Q

standsvarde (4-kvadrantdrift)

Utspénning Ua Max. Upz¢

Switchfrekvens fowm Instéllbar: 4/8/12/16 kHz

Varvtalsomrade / Upplésning na/An, | —5500 ... 0 ... +5500 min™' / 0,2 min™! dver hela omradet
ALLMANT

Forlusteffekt vid Py Pymax 1200 W 1450 W

Kylluftbehov 180 m¥h

Vikt 26,3 kg

Matt BxHxD 280 x 522 x 233 mm

1) Vid Ups = 3 x 500 V AC maste nat- och utstrommarna reduceras med 20 % i jamférelse med markdata.
2) Effektdata galler for fpyyy = 4 kHz (fabriksinstéalining vid VCF-driftsatt).
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MOVIDRIVE® compact MCH4_A...-5_3 (400/500-V AC-apparater) [

Tekniska data och mattritningar 7

K,f:g’,‘aﬁcsltsaé‘gsg)”“”a"de 0370-503-4-00 0450-503-4-00
Artikelnr. MCH40A (utan faltbuss) 8276137 8276145
Artikelnr. MCH41A (med PROFIBUS-DP) 827 659 5 827 660 9
Artikelnr. MCH42A (med INTERBUS-FO) 8275750 827 576 9
o e 0370-503-4-0T 0450-503-4-0T
Artikelnr. MCH40A (utan faltbuss) 827 636 6 827 637 4
Artikelnr. MCH41A (med PROFIBUS-DP) 827 682 X 827 683 8
Artikelnr. MCH42A (med INTERBUS-FO) 827 168 2 827 169 0
Driftsatt VFC Rek. motoreffekt — Systemhandbok MOVIDRIVE® compact, kapitlet "Projektering”
Driftsétt CFC/SERVO (fpyyy = 8 kHz)

Kontinuerlig utstrom =100 % Iy Ip 73AAC 89 AAC

Rek. motoreffekt

— Systemhandbok MOVIDRIVE® compact, kapitlet "Projektering"
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8 A 7 Tekniska data och mattritningar
7 MOVIDRIVE® compact MCH4_A...-5_3 (400/500-V AC-apparater)
P| Hz
Byggstorlek 5

60521AXX

MOVIDRIVE® compact 0550-503-4-0_ 0750-503-4-0_
INGANG

Anslutningsspénning Unat 3x380VAC-10% ...3x 500V AC +10 %

Natfrekvens frat 50 Hz ... 60 Hz 5 %

Nominell nitstrém®) 1.5  100%  945AAC 117,0 AAC

(vid U3¢ =3 x 400 V AC) 125 % 118,1 AAC 146,3 AAC
UTGANG

Skenbar uteffekt? SN 73,5 KVA 91,0 kVA

(vid U3¢ = 3 % 400...500 V AC)

Nominell utstrém™ Iy 105 AAC 130 AAC

(vid U3¢ =3 x 400 V AC)

Strombegransning Imax Motoriskt och generatoriskt 150 % Iy, varaktighet beroende pa motorbelastning

Intern strombegransning Imax = 0...150 % installbar via meny (P303 / P313)

Minsta tillatna bromsmot- Rgwmin | 6Q ‘ 40

standsvarde (4-kvadrantdrift)

Utspénning Ua Max. Upz¢

Switchfrekvens fowm Instéllbar: 4/8/12/16 kHz

Varvtalsomrade / Upplésning na/An, | —5500 ... 0 ... +5500 min™' / 0,2 min™! dver hela omradet
ALLMANT

Forlusteffekt vid Py Pymax 1700 W 2000 W

Kylluftbehov 360 m3/h

Vikt 34.3 kg

Matt BxHxD 280 x 610 x 330 mm

1) Vid Ups = 3 x 500 V AC maste nat- och utstrommarna reduceras med 20 % i jamférelse med markdata.
2) Effektdata galler for fpyy = 4 kHz (fabriksinstalining vid VCF-driftsatt).
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MOVIDRIVE® compact MCH4_A...-5_3 (400/500-V AC-apparater) [

Tekniska data och mattritningar 7

K,f:g’,‘aﬁcslt;‘é‘gg’)d”“”a"de 0550-503-4-00 0750-503-4-00
Artikelnr. MCH40A (utan faltbuss) 8276153 827 616 1
Artikelnr. MCH41A (med PROFIBUS-DP) 827 6617 827 662 5
Artikelnr. MCH42A (med INTERBUS-FO) 827 5777 827 578 5
o e 0550-503-4-0T 0750-503-4-0T
Artikelnr. MCH40A (utan faltbuss) 827 638 2 827 639 0
Artikelnr. MCH41A (med PROFIBUS-DP) 827 684 6 827 685 4
Artikelnr. MCH42A (med INTERBUS-FO) 827170 4 827 1712
Driftsatt VFC Rek. motoreffekt — Systemhandbok MOVIDRIVE® compact, kapitlet "Projektering”
Driftsétt CFC/SERVO (fpyyy = 8 kHz)

Kontinuerlig utstrom =100 % Iy Ip [105 AAC 130 AAC

Rek. motoreffekt

— Systemhandbok MOVIDRIVE® compact, kapitlet "Projektering"
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8 7 Tekniska data och mattritningar
7 MOVIDRIVE® compact MCH4_A...-2_3 (230 V AC-apparater)

8.4 MOVIDRIVE® compact MCH4_A...-2_3 (230 V AC-apparater)

Byggstoriek 1
02570AXX

MOVIDRIVE® compact 0015-2A3-4-0_ 0022-2A3-4-0_ 0037-2A3-4-0_
INGANG

Anslutningsspéanning Upat 3%x200VAC-10% ...3x 240V AC +10 %

Nétfrekvens foat 50Hz ...60 Hz 5 %

Nominell néatstrom 1,5 100 % 6,7 AAC 7,8 AAC 129 AAC

(vid U3¢ =3 x 230 V AC) 125 % 8,4 AAC 9,8 AAC 16,1 AAC
UTGANG

Skenbar uteffekt!) SN 2,7 kVA 3,4 kVA 5,8 kVA

(vid U3¢ = 3 x 230...240 V AC)

Nominell utstrém In 7,3AAC 8,6 AAC 14,5 AAC

(vid U3¢ =3 x 230 V AC)

Strombegransning Imax Motoriskt och generatoriskt 150 % Iy, varaktighet beroende pa motorbelastning

Intern strombegransning Imax = 0...150 % installbar via meny (P303 / P313)

Minsta tillatna bromsmot- Rewmin | 27 Q

standsvarde (4-kvadrantdrift)

Utspanning Up Max. Upat

Switchfrekvens fewm Instéllbar: 4/8/12/16 kHz

Varvtalsomrade / Upplésning na/An, | —5500 ... 0 ... +5500 min™' / 0,2 min™! 6ver hela omradet
ALLMANT

Forlusteffekt vid Py Pymax 110 W 126 W 210 W

Kylluftbehov 40 m3/h

Vikt 2,8 kg

Matt BxHxD 105 x 315 x 161 mm

1) Effektdata géller for fpyy = 4 kHz (fabriksinstéllning vid VCF-driftsétt).
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Tekniska data och mattritningar 7 8
MOVIDRIVE® compact MCH4_A...-2_3 (230 V AC-apparater) [7

P| Hz
K,f:gfaﬁcs)ta"da’d”“”a"de 0015-2A3-4-00 0022-2A3-4-00 0037-2A3-4-00
Artikelnr. MCH40A (utan faltbuss) 827 617 X 827 618 8 827 6196
Artikelnr. MCH41A (med PROFIBUS-DP) 827 663 3 827 664 1 827 665 X
Artikelnr. MCH42A (med INTERBUS-FO) 827 588 2 827 589 0 827 590 4
K',fzgj‘a’}é;k"'k“"“a“de 0015-2A3-4-0T 0022-2A3-4-0T 0037-2A3-4-0T
Artikelnr. MCH40A (utan faltbuss) 827 640 4 827 641 2 827 6420
Artikelnr. MCH41A (med PROFIBUS-DP) 827 686 2 827 687 0 827 688 9
Artikelnr. MCH42A (med INTERBUS-FO) 827 579 3 827 5807 827 581 5
Driftsatt VFC Rek. motoreffekt — Systemhandbok MOVIDRIVE® compact, kapitlet "Projektering"
Driftsatt CFC/SERVO (fp\ym = 8 kHz)
Kontinuerlig utstrom =100 % Iy Ip [7.3AAC 8,6 AAC 14,5 AAC
Rek. motoreffekt — Systemhandbok MOVIDRIVE® compact, kapitlet "Projektering"
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A 7 Tekniska data och mattritningar
7 MOVIDRIVE® compact MCH4_A...-2_3 (230 V AC-apparater)
P| Hz
Byggstorlek 2

02571AXX

MOVIDRIVE® compact

0055-2A3-4-0_ 0075-2A3-4-0_

INGANG

Anslutningsspénning Unst 3x200VAC-10% ...3x 240V AC +10 %

Nétfrekvens frat 50 Hz ... 60 Hz +5 %

Nominell natstrom 1,3 100 % 19,5AAC 27,4 AAC

(vid U5, =3 x 230 V AC) 125 % 24,4 AAC 343AAC
UTGANG

Skenbar uteffekt") SN 8,8 kVA 11,6 KVA

(vid Up5¢ = 3 x 230...240 V AC)

Nominell utstrém In 22 AAC 29AAC

(vid U3¢ =3 x 230 V AC)

Strombegransning Imax Motoriskt och generatoriskt 150 % Iy, varaktighet beroende pa motorbelastning

Intern strombegransning Imax = 0...150 % installbar via meny (P303 / P313)

Minsta tillatna bromsmot- Rgwmin | 12Q

standsvarde (4-kvadrantdrift)

Utspdnning Up Max. Upat

Switchfrekvens fewm Installbar: 4/8/12/16 kHz

Varvtalsomrade / Upplésning np / Anp

—5500 ... 0 ... +5500 min' / 0,2 min™" dver hela omradet

ALLMANT

Forlusteffekt vid Py Pymax 300 W 380 W
Kylluftbehov 80 m¥h

Vikt 5.9 kg

Matt BxHxD 130 x 335 x 213 mm

1) Effektdata galler for fp\y\ = 4 kHz (fabriksinstallning vid VCF-driftsatt).
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MOVIDRIVE® compact MCH4_A...-2_3 (230 V AC-apparater) [7

Tekniska data och mattritningar 7

K,f:gfaﬁcs)ta"da’d”“”a"de 0055-2A3-4-00 0075-2A3-4-00
Artikelnr. MCH40A (utan faltbuss) 827 620 X 827 6218
Artikelnr. MCH41A (med PROFIBUS-DP) 827 666 8 827 667 6
Artikelnr. MCH42A (med INTERBUS-FO) 827 591 2 827 592 0
S IS 0055-2A3-4-0T 0075-2A3-4-0T
Artikelnr. MCH40A (utan faltbuss) 827 6439 827 644 7
Artikelnr. MCH41A (med PROFIBUS-DP) 827 689 7 827 690 0
Artikelnr. MCH42A (med INTERBUS-FO) 827 582 3 827 583 1
Driftsatt VFC Rek. motoreffekt — Systemhandbok MOVIDRIVE® compact, kapitlet "Projektering”
Driftsétt CFC/SERVO (fpyyy = 8 kHz)

Kontinuerlig utstrom =100 % Iy Ip 22AAC 29 AAC

Rek. motoreffekt

— Systemhandbok MOVIDRIVE® compact, kapitlet "Projektering"
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A 7 Tekniska data och mattritningar
7 MOVIDRIVE® compact MCH4_A...-2_3 (230 V AC-apparater)
P| Hz
Byggstoriek 3

02572AXX

MOVIDRIVE® compact 0110-203-4-0_ 0150-203-4-0_
INGANG

Anslutningsspéanning Unat 3%x200VAC-10% ... 3 x 240V AC +10 %

Nétfrekvens foat 50Hz ...60 Hz 5 %

Nominell natstrom Inat 100 % 40 AAC 49 AAC

(vid Up5¢ =3 x 230 V AC) 125 % 50 AAC 61AAC
UTGANG

Skenbar uteffekt") SN 17,1 kKVA 21,5 kVA

(vid U3¢ = 3 x 230...240 V AC)

Nominell utstrém In 42 AAC 54 AAC

(vid Up5¢ =3 x 230 V AC)

Stréombegransning Imax Motoriskt och generatoriskt 150 % Iy, varaktighet beroende pa motorbelastning

Intern strombegransning

Imax = 0...150 % installbar via meny (P303 / P313)

Minsta tillatna broms- Rewmin | 7.5Q 56Q
motstandsvarde (4-kvadrantdrift)

Utspdnning Up Max. Upat

Switchfrekvens fewm Installbar: 4/8/12/16 kHz

Varvtalsomrade / Upplosning np / Anp

—5500 ... 0 ... +5500 min' / 0,2 min™" dver hela omradet

ALLMANT

Forlusteffekt vid Py Pymax 580 W 720 W
Kylluftbehov 180 m¥h

Vikt 14,3 kg

Matt BxHxD 200 x 465 x 233 mm

1) Effektdata géller for fp\y = 4 kHz (fabriksinstélining vid VCF-driftsétt).
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MOVIDRIVE® compact MCH4_A...-2_3 (230 V AC-apparater) [7

P| Hz
MCH4_A standardutférande 0110-203-4-00 0150-203-4-00
(VFCICFC)
Artikelnr. MCH40A (utan faltbuss) 827 622 6 827 623 4
Artikelnr. MCH41A (med PROFIBUS-DP) 827 668 4 827 669 2
Artikelnr. MCH42A (med INTERBUS-FO) 827 593 9 827594 7
MCH4_A teknikutférande 0110-203-4-0T 0150-203-4-0T
(VFCI/CFC)
Artikelnr. MCH40A (utan faltbuss) 827 6455 827 646 3
Artikelnr. MCH41A (med PROFIBUS-DP) 827 6919 827 6927
Artikelnr. MCH42A (med INTERBUS-FO) 827 584 X 827 585 8
Driftsatt VFC Rek. motoreffekt — Systemhandbok MOVIDRIVE® compact, kapitlet "Projektering”
Driftsétt CFC/SERVO (fpyym = 8 kHz) 42 AAC 54 AAC
Kontinuerlig utstrom =100 % Iy Ip

Rek. motoreffekt

— Systemhandbok MOVIDRIVE® compact, kapitlet "Projektering"
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A 7 Tekniska data och mattritningar
7 MOVIDRIVE® compact MCH4_A...-2_3 (230 V AC-apparater)
P| Hz
Byggstorilek 4

02573AXX

MOVIDRIVE® compact 0220-203-4-0_ 0300-203-4-0_
INGANG

Anslutningsspanning Unat 3x200VAC-10% ...3x 240V AC +10 %

Nétfrekvens frat 50 Hz ... 60 Hz +5 %

Nominell nétstrém Inat 100 % 72AAC 86 AAC

(vid U3¢ =3 x 230 V AC) 125 % 90 AAC 107 AAC
UTGANG

Skenbar uteffekt" SN 31,8 KVA 37,8 kVA

(vid U3¢ = 3 x 230...240 V AC)

Nominell utstrém In 80 AAC 95 AAC

(vid Up3¢ = 3 x 230 V AC)

Strombegréansning

Imax

Motoriskt och generatoriskt 150 % Iy, varaktighet beroende pa motorbelastning

Intern strombegransning

Imax = 0...150 % installbar via meny (P303 / P313)

Minsta tillatna bromsmot-  Rgwymin | 3 Q

standsvarde (4-kvadrantdrift)

Utspénning Ua Max. Ups¢

Switchfrekvens fowm Instéllbar: 4/8/12/16 kHz

Varvtalsomrade / Upplésning na/Ans | —5500 ... 0 ... +5500 min™' / 0,2 min™! dver hela omradet
ALLMANT

Forlusteffekt vid Py Pymax 1100 W 1300 W

Kylluftbehov 180 m¥h

Vikt 26,3 kg

Matt BxHxD MCH: 280 x 522 x 233 mm

1) Effektdata galler for fpyy = 4 kHz (fabriksinstallning vid VCF-driftsatt).
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MOVIDRIVE® compact MCH4_A...-2_3 (230 V AC-apparater) [7

Tekniska data och mattritningar 7

K,f:gfaﬁcs)ta"da’d”“”a"de 0220-203-4-00 0300-203-4-00
Artikelnr. MCH40A (utan faltbuss) 827 624 2 8276250
Artikelnr. MCH41A (med PROFIBUS-DP) 827 6706 827 6714
Artikelnr. MCH42A (med INTERBUS-FO) 827 5955 827 596 3
MCH4_A teknikutférande

(VECICFC) 0220-203-4-0T 0300-203-4-0T
Artikelnr. MCH40A (utan faltbuss) 827 647 1 827 648 X
Artikelnr. MCH41A (med PROFIBUS-DP) 827 693 5 827 694 3
Artikelnr. MCH42A (med INTERBUS-FO) 827 586 6 827 587 4
Driftsatt VFC Rek. motoreffekt — Systemhandbok MOVIDRIVE® compact, kapitlet "Projektering”
Driftsétt CFC/SERVO (fpyym = 8 kHz)

Kontinuerlig utstrom =100 % Iy Ip 80AAC 95 AAC

Rek. motoreffekt

— Systemhandbok MOVIDRIVE® compact, kapitlet "Projektering"
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EVAl |1

7 Tekniska data och mattritningar
- MOVIDRIVE® compact MCH, elektronikdata

P| Hz

8.5

MOVIDRIVE® compact

MOVIDRIVE® compact MCH, elektronikdata

Borviardesbearbetning och varvtalsramper

MCH40A Utférande utan faltbussgranssnitt.

MCH41A Utférande med PROFIBUS-DP-granssnitt.

Protokollvariant PROFIBUS-DP enligt IEC 61158

Baudrate Automatisk Baudrate-avkanning fran 9,6 kBaud till 12 MBaud

Anslutningssatt
Bussterminering

9-polig D-sub-kontakt, stifttilldelning enligt IEC 61158
Ej integrerad, maste realiseras med lampligt PROFIBUS-kontaktdon med inkopplingsbara
termineringsmotstand

Stationsadress 0 ... 125, installbar via DIP-omkopplare

GSD-filnamn SEW_6003.GSD

DP-ID-nummer 60036y (245794ec)

MCH42A Utférande med INTERBUS-fiberoptisk ledare (FO-granssnitt)
Protokollvariant INTERBUS enligt EN 61158-2 med optiskt styrt FO-granssnitt
Baudrate 500 kBaud och 2 MBaud, valjs via DIP-omkopplare

Anslutningssatt

4 F-SMA-kontaktdon (2 x faltbussingang och 2 x faltbussutgang)

Galler alla utféoranden

Spénningsmatning X10:1 REF1: +10 VDC +5 % / -0 %, I .ox =3 mA DC | Referensspanningar for bérvardes-
for bérvardesingang X10:6 | REF2: 10V DC +0 % /-5 %, Inax =3 MADC | potentiometer
Borvardesingang n1  X10:2/X10:3 Al11/Al12: Spannings- eller strdmingang, instéllbar med S11 och P11_, avlasningsintervall
1ms
(differensingang) Spanningsingang: Strémingang:
Driftsatt Al11/AI12 n1=(0..+10 V) DC eller (-10 V...0...+10 V) DC | n1 = (0...20 mA eller 4...20 mA) DC
Uppldsning 12 Bit 11 Bit
Intern resistans R; = 40 kQ (extern matning) R; =250 Q
R = 20 kQ (matning fran REF1/REF2)
Borvardesingang n2 X10:4 | Analog ingang (0 ... 10 V) DC eller som alternativ (— P120) TF-/TH-ingang

TF-/TH-ingang
Uppldsning

med tillslagstroskel vid Rtg 22,9 kQ + 10 %
10 Bit

Internt bérvarde

Parametersats 1: n11/n12/n13 = =5000...0...+5000 min~"
Parametersats 2: n21/n22/n23 = —5000...0...+5000 min~"

Tidsomraden for varvtalsramper
vid An = 3000 min~’

1. Ramp t11/t21 Upp: 0,0...2000 s Ner: 0,0...2000 s
2. Ramp t12/t22 Upp = Ner: 0,0...2000 s

Stoppramp t13/t23 Ner: 0...20 s

Nodstoppramp t14/t24 Ner: 0...20 s

Motorpotentiometer t3 Upp: 0,2...50 s Ner: 0,2...50 s
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Tekniska data och mattritningar 7

MOVIDRIVE® compact MCH, elektronikdata |3

MOVIDRIVE® compact

Ytterligare elektronikdata

Tillaten ledararea

Endast en ledare per plint:

Hjalpspanningsutgang™) X11:8 | VO24: Uyt = 24 V DC, maximal strombelastbarhet I,;,5x = 200 mA DC
Ext. matning") X12:6 | VI24: Uy =24 V DC -15 % / +20 % enligt EN 61131-2
Digitala ingangar X11:1..X11:6 DID@...DID5: Potentialfri (optokopplare), PLC-kompatibel (EN 61131), cykeltid 5 ms
Intern resistans Ri=3kQ, [g=10 mA
. g (+13 V...+30 V) DC = "1" = kontakt sluten .
Signalniva (=3 V...+5 V) DC = "0" = kontakt &ppen Enligt EN 61131
Funktion X11:1 DI@J: Fast tilldelad med "/Reglersparr"
X11:2..X11:6 DIg1...DI@5: Valmgjlighet — Parametermeny P60 _
Digitala utgangar® X12:1/X12:5 DB@@/DOWJ2: PLC-kompatibla (EN 61131-2), tillslagstid 5 ms
Signalniva "0"=0V "" =424V Varning: Ingen extern spanning far anslutas!
Funktion X12:1 DB@@: fast tilldelad med "/broms", |, = 150 mA, kortslutningssaker,
skyddad mot extern spanning upp till 30 V DC
X12:5 DO@2: Valmdjlighet — Parametermeny P62_, I,ax = 50 mA DC, kortslutningssaker,
skyddad mot extern spanning upp till 30 V DC
Analog utgang X12:5 | AO@1: — meny P64 _, upplésning 8 Bit, 1,5« = 20 mA (kortslutningsséker)
Relautgang X12:2/3/4 DO@1: Belastbarhet for relakontakter U5 = 30 V DC, I;,5x = 800 mA DC
Funktion X12:2 DO@1-C: Gemensam relakontakt
X12:3 DO@1-NO: Slutande kontakt Valmdjlighet — Parametermeny P62_
X12:4 DO@1-NC: Oppnande kontakt
. . .. CAN-Buss enligt CAN-specifikation 2.0, del A och B, éverforings-
Systembuss (SBus) i] 83]? 28]12//212 2?:; Egg teknik enligt ISO 11898, max. 64 deltagare, termineringsmotstand
' ’ 9 (120 Q) anslutningsbart via DIP-omkopplare
Ingang, motorgivare ') X15: Tilldtna givartyper:
* Hiperface-givare
» sin/cos-givare AC 1 Vgg
e TTL-givare
Givarmatning: +12 V DC, |5« = 180 mA DC
Utgang, inkrementalgivar- X14: Utgang, pulsgivar-simulering: Ingang for extern givare (max 200 kHz):
simulering eller Signalniva i enlighet med RS422 Tillatna givartyper:
ingang for extern givare? Pulstalet uppgar till: * Hiperface-givare
* 1024 pulser/varv (Hiperface-givare pa X15) |« sin/cos-givare AC 1 Vgg
* som pa X15: Ingang foér motorgivare *  TTL-givare
(sin/cos- eller TTL-givare pa X15) Givarmatning: +12 V DC,
Imax = 180 mA DC
Referensplintar X10:5 | AGND: Referensspanning for de analoga signalerna n1 och n2 samt plintarna X10:1 och X10:6.
X10:9/X11:9/X12:7 | DGND: Referensspanning for digitala signaler, systembuss (SBus), pulsgivare och resolver.
X11:7 DCOM: Referensspanning for de digitala ingangarna X10:9...X10:14 (DI@4d...DIg5).

0,20...1,5 mm?2 (AWG 24...16)

Vid 1,5 mm? (AWG16), anvand en ratvinklig krimptang

1) MCHA40A (utan faltbuss): Apparaten tillhandahaller fér +24 V-utgangar (VO24, DB@J, DB@2, givarmatning) en strém pa
Imax =400 mA DC. Om detta varde inte racker maste man pa X10:24 (VI24) ansluta 24 V DC-matning. Denna externa
24V DC-matning maste kontinuerligt kunna leverera 50 W och som toppeffekt 100 W (1 s).

MCH41A (med PROFIBUS-DP) eller MCH42A (med INTERBUS-FO): SEW-EURODRIVE rekommenderar att dessa

apparater alltid matas med 24 V DC pa plint X10:24 (VI24). Denna externa 24 V DC-matning maste kontinuerligt kunna
leverera 50 W och som toppeffekt 100 W (1 s).
24V DC-utgangarna X10:16 VO24, X10:21 DBJJ och X10:19 DO@?2 far tillsammans belastas med en strom pa max.

Imax = 400 mA DC.
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Tekniska data och mattritningar
MOVIDRIVE® compact MCH, elektronikdata

Vy framifran av styrenhet MCH42A
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Bild 61: Vy framifran av styrenhet MCH42A

59900AXX
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Tekniska data och mattritningar 7 8
Mattritningar, MOVIDRIVE® compact |3

8.6  Mattritningar, MOVIDRIVE® compact
Mattritning, byggstorlek 1 (0015 ... 0040-5A3 och 0015 ... 0037-2A3)

P MCH: 161 R
105 MCF/MCV/MCS: 155 -
< 85 4 T ™y
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[o] &
v JE—
59816AXX
Alla matt i mm
*  Kraftskdrmklamma
**  Apparatmatt med monterade kraftplintar
P OBS

1 For att apparaten skall fa korrekt kylning maste det finnas minst 100 mm fritt utrymme

over och under den! Inget fritt utrymme behovs pa sidorna. Apparaterna far monteras

omedelbart intill varandra.
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AZIM Tekniska data och mattritningar
- Mattritningar, MOVIDRIVE® compact

Mattritning, byggstorlek 2 (0055 ... 0110-5A3 och 0055 / 0075-2A3)

MCH: 213 R
) 130 R MCF/MCV/MCS: 207
105 120
-

o - T 1

i N
| H | | | |

300
315
335

T Il| 6.5
ST ;
I = S S
59817AXX
Alla matt i mm
*  Kraftskdrmklamma
P OBS
1 For att apparaten skall fa korrekt kylning maste det finnas minst 100 mm fritt utrymme
Over och under den! Inget fritt utrymme behovs pa sidorna. Apparaterna far monteras
omedelbart intill varandra.

Montage- och driftsinstruktion — MOVIDRIVE® compact MCH4_A




Tekniska data och mattritningar RVA[ |72
Mattritningar, MOVIDRIVE® compact |3

Mattritning, byggstorlek 3 (0150 ... 0300-503 och 0110 / 0150-203)

MCH: 233

v

200 MCF/MCV/MCS: 227

L

H eme L
aup

465
445

I JL_IC_JC 1L _J]

2

4

2

SEW &
|

[
I | ) e e J s s || 0000000
b : Y -
JI\
7
105 173
59818AXX
Alla matt i mm
P OBS
1 For att apparaten skall fa korrekt kylning maste det finnas minst 100 mm fritt utrymme
over och under den! Inget fritt utrymme behdvs pa sidorna. Apparaterna far monteras
omedelbart intill varandra.
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8 7 Tekniska data och mattritningar
7 Mattritningar, MOVIDRIVE® compact

Mattritning, byggstorlek 4 (0370 / 0450-503 och 0220 / 0300-203)

MCH: 233
280 MCF/MCVIMCS: 227
b 1 Z é é \ :t
= l
one [
aup
Nl N ,
o) 8 %
v M [
7
140 160
59819AXX
Alla matt i mm
P OBS
1 For att apparaten skall fa korrekt kylning maste det finnas minst 100 mm fritt utrymme
Over och under den! Inget fritt utrymme behovs pa sidorna. Apparaterna far monteras
omedelbart intill varandra.
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Tekniska data och mattritningar VA 7 8
Mattritningar, MOVIDRIVE® compact |3

P| Hz
Mattritning, byggstorlek 5 (0550 / 0750-503)
4z v g" é N t
O J ?
T
o o
ol 3
SEW.
D 4
Y F/’
7
140 160
280 330
59820AXX
Alla matt i mm
p OBS
1 Det skall finnars minst 100 mm fritt utrymme &ver och under apparaten. Inget fritt
utrymme fordras vid sidorna. Flera apparater kan monteras omedelbart intill varandra.

Inga varmekansliga komponenter far finnas narmare an 300 mm Over en apparat,
exempelvis kontaktorer eller sakringar.

Montage- och driftsinstruktion — MOVIDRIVE® compact MCH4_A 163




— Index
9 Index
A Displaymeddelanden ...............cccooieeeiennnnnnnn. 129
ADOIt e 102, 103 Driftindikeringar
Additional Code ........cccevviiiiiieiiiee e 112 MCHA2A ... 123
Anslut skyddsjordledare (PE) ..........cccoiiieenenns 17 MC_40A ... 121
Anslutning MC 41A . 122
extern givare ..........ccccoccceiiiiiiiee e 52 Driftlysdiod V1 ..., 121,122,123
inkrementalgivarsimulering ........................... 55 Drivsystemparametrar ............cccccovcvieiiinennnenn. 104
master-slav-foérbindelse .................ccccccoone. 56 E
fillval USBTTA ..ot 45
, Error Class ... 111
Anslutning, grundapparat Error code ... 111
bromsmotstand BW... / BW...-..-T ................ 33 .
. Extern givare
nétdel 0Ch broms ...........cccccvecccciiiieieieeeeeeen. 32 allménna installationsanvisningar ............ 47
StYrONnASt MCHA A vcoovvssvess s 34 ANSIUINING ..o 52
Antal PCP-0rd ... 27
Antal processdata ..........cccccoeeeeiiieeiieiieeeee e 27 F
Apparatparametersattning ..............cccccceee. 99, 100 Fellista ..o 131
Apparattyp ....cceeeeii 96 Felminne ..o 130
Avtagning av anslutningsenheten ....................... 38 Fiber OptiC 1 ..oooiiiiieee e 125
B Fiber OptiC 2 ...oooiieeeee e 125
BA e 124 FOT it 125
Baudrate ... 27 FO2 ooe. crmmmmmmm 125
BerdringssKYdd .......c.oeveviveeeeeeeeee e 31 FO-kabel, INStallera ... 25
. FO-kontaktdon ... 25
Bromsmotstand . . .
anslutning ........ccccccveecviiieieiiee e 18 Fl.'.ankopplmgsreak’goner """"""""""""""""""" 130
BGBINING ..o 39~ FOrPINAEISESMADIONNg wwovcrrisoiivvvirsssss s 102
Bryt kommunikationsforbindelse ....................... 103 G
Bryt Koppling .eeoeeeeeiiii e 103 GOST-R-certifiering .......ccccoveeiiiiiiiiiiee. 136
Buss ACLIVE ... 124 Grundindikeringar p4 mandverenhet
Bussanslutning INTERBUS-FO ...........cccccvvneeeee. 25 DBGTIB e 126
c Granssnittyp .....cooveieiii 96
Cable CheCK .......ooueeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 124 H
Gl 124 HCS-Kabel ..o 25
CE-markning .....cccceevviieiiiiiiiiiiiieeeeeee e, 136 I
CMD-TOO! 94 Ident-code ..o 94
Configuration Monitoring Diagnosis .................... 94 Idrifttagning
C-Tick-godkannande ............ccccocvvveeeeeeeeeeeennnnnnn. 136 allmanna anvisningar ... 57
D férberedelser och hjdlpmedel ...................... 59
DBG11B med manéverenhet DBG11B ..........cc.......... 60
idrifttagning av varvtalsregulator ................... 65 med PC och MOVITOOLS ............cccocunenee 67
idrifttagningsfunktioner ...............ccccccccovnnnn. 61 [drifttagning med INTERBUS ...........cccccoiiineeen. 93
idrifttagningsforlopp ...........occveeeiiiiiiieninnn, 63 forberedelSer .............ccoovviiiiiiiiiiiiiiiieeee 93
idrifttagningsmenyns struktur ........................ 62 [drifttagning med PROFIBUS-DP ....................... 78
SPrAKVAl ......oocoviciiieiii e 61 ID-KOQ ... 95
Deltagarbeskrivning ...........cccccoviiiiiiiiiiiiiienenis 96 INitiate ..oooveeeee 102, 103
Deltagartyp ...ccoeeeeeeeiiieiieeeeeeee e 94 Inkrementalgivarsimulering
DIP-omkopplare .........cccccouiieiiiiiiieeeeeeeeeee 27 anslutning ........cccooieee e 55

Montage- och driftsinstruktion — MOVIDRIVE® compact MCH4_A




Index |—
Installation MONItONING .eeeeeeiee e 99
utgdngsdrossel HD ............ccccccooviiiiiiennnnnen. 21 MonteringsIage .......veveeveciiiiiiceeee e 16
Installation av FO-kablar ...............ccccooriinnne 25 Motorgivare
Installation systembuss ............ccoceiiiiiinnnnn. 42 allménna installationsanvisningar ................ 47
Installationsanvisningar ...........cccccooiiiiiiiiieeeenenn. 16 ANSIUNING ..o 48
INTERBUS-FO-lysdioder ..........cccceviviiirienennne. 124 Motorstart
Internt kommunikationsfel ...............ccccvveneennnin. 112 analog borvardesinmatning ..................... 68
J fasta borvarden ...............ccocovviiiiiiininn, 69
JOFANING v 19 manuell drift ... 70
K MOVILINK® parameterkanal .................... 117,118
Kabetyper .......c.coveveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 25 BOVHISK v 109
. CYKIISK v 107
Kodningsexempel ........ccccooiiieiiiiiiieeeeee 114 Mattritningar
Kommunikationsfel ..........coccoooiiin 112
Konfigurering av bussuppbyggnad ..................... 94 grundapparat, byggstorek 1 ............cc.... 159
Konfigurering offline ... 94 grundapparat, byggStOrek 2 ..................... 160
Konfigurering online ..........cccccoiviiiiiiniineee 95 grundapparat, byggstorlek 3 ...................... 161
Konfigurering, bussuppbyggnad .............cc......... 94 grundapparat, byggstorlek 4 ................... 162
Kontaktdon for FO-anslutning ............ccccceeennes 25 grundapparat, byggstorlek 5 .................... 163
Kopieringsfunktion, mandverenhet DBG11B ....126 Markskylt ............................................................ 10
L N
LEAArar€a ........ccccoereeueeiesieeseseee e 18 Nedladdning av parameterblock .............. 105, 120
LeveranSomfattning ...........cooveeeeeeveereereresseennes 10 NAtfiItEr ..o 20
Lysdioden BA ... 124 o
Lysdioden CC ......ooooiiiiiiiiiiieeeeeeeee e 124 ObJEKHOESKIVIING . vveooeee oo 104
Lysdioden FOT .....oooviiiiiiiiiiiieee e 125 ObJEKIBIECKNING +rrvvvveeooeoeeeeoeeeeooeeeeee 104
Lysd?oden FO2 oo 125 OFflING-KONFIGUIETING wovvvvoveoeoeoeoeeeeeeeeeoo 94
Lysdioden RD .......ooooiiiiiiiiiieieeeeeeee e, 125 ONINE-KONFIGUHING —rroooeoeeoeeoeoeeoeeoeeeeeeeee 95
Lysdioden TR .....cooiiiiiiiiiiiiieee e 125
Lysdioden UL ........ccooevmeccceeeeeeeeeeeeeeeennan 124 P
LANgGtidSfOrVaring ..........ccceeveveveveveeeeeeeecerceenne. 135 Parameter i objektlista ... 104
Las in bussuppbyggnad ..........cccccceeeveveveveueienenne. 95 Parameterinstalining, returkoder ...................... 111
Las in konfigurationsram ..........ccccocceeiiiiiiiennnnns 95 Parameterkanal ............ccoocciiiiiiiiiiiiiie 98
Las IPOS-variabler ........ccccocoiiiiiiiiiiiiiiiieen 118 Parameterkanaltjanster som stods ..................... 98
Las parameterlista .........cccoiiiiiiii 100 Parameterlista ..........ccccoiiiiieiiii 71
Las parametervarden ............ccccovviiieenennns 102, 103 Parameterlista 1&sning ..........ccoccoceeiiiiieiennne, 100
Las parametrar .........cccccceiiiiiieiiiinieee e 118 Parametersattningssekvens .............ccccceeun.. 114
Lasning ... 103, 115, 118 PCP-KOPPING v, 99
Lasning av omformarparametrar ....................... 115 PCP-IANGA ..o 27,28
M PCP-tjanster ......ccccvviieieieieeee e, 102
Mandverenhet DBG11B Plintar, funktionsbeskrivning MCH4_A .............. 36
GrUNAINIKEIINGAL «...vevvveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeene 126 Polymerfiberkabel ... 25
kopieringSFUnKLion ..............cccoceeeveveeeeeeenen. 126 Processdatakanal .................ccccooiiiin. 94, 95
INENY oo 127 Processdatalangd ... 27,28
SN@DDMENY ... 128 Processdata-Manager ..., 98
Master-slav-forbindelse ............coccoevvvieiiieeeinenn. 56 PROFIBUS-DP-lysdioder .........ccccocoveerinrennnenn. 122
Meny pa mandverenhet DBG11B .................... 127 Programinstallning ..........cccccooiiiiiiiiieee 95
Minsta fria utrymme .........coooiiii 16 Projektering ... 94

Montage- och driftsinstruktion — MOVIDRIVE® compact MCH4_A




9 —— | Index

R TIMEOUL ..o 130
L R 125 TR s 125
Read .....ccooooiiiiiie e 102, 103, 110 Transmit ..o 125
Remote Bus Disable .........ccccccoeeeiiiiiiiiiiiinn 125 Typbeteckning ........cccoceeiiiiiiiii e 9
Reparation ............cccoooiiiiiicee e 134 Typetikett ... 10
Returkoder .........oooveiiiiiiiee e 111 U
S UL e 124
Separate CONNECHIONS ........ocveveeeeeeeeeeeeeeeeran, 102 UL-/ cUL-godkannande ............ccccocoeninineninnnn. 136
Seriellt granssnitt, anslutning ...............ccccev..... 44 Uppbyggnad av forbindelse ... 103
ServiceetiKett .........ooovevvereieeeeeee e 134 Uppbyggnad av kommunikationsforbindelse ... 103
SEW-IKONET ...t 97 USB11A, anslutning ... 45
SiSta PCP-INAEX oo 106 U-LOGIC . 124
Skriv IPOS-variabler ............ccoccvveviiineenn. 117,120 w
Skriv parametervarden ..., 102 W oo 102, 103, 109
skriv parametervarden ............ccccccoiiiiiiieinnneen. 103
Skriv parametrar ............cccccceiiiiiiiinieeeee, 117,120 A )
L E—— 103, 116, 117, 120 Atdragﬂmn.gsmoment ........................................... 16
Skrivning av omformarparametrar ................ 116 Aterstalning ........occooveeeeeieeeeeeeeeeeee 130
SkarmkIdmma ... 30
SKArMNING ...oooeiiiiiiiie e 19
Snabbmeny pa mandverenheten DBG11B ....... 128
StifttilldelNing .....oovvveeeeiiii e 26
Systembuss (SBus)

tekniska data .............cccccoiiiii 157
Sakerhetsanvisningar ...........ccccccovieeiiiniee e 6
SAKINGAr ...eeeiiiiiiee e 17
T

166

Tekniska data
230 V AC-apparater

byggstorlek 1 ..., 148
byggstorlek 2 ... 150
byggstorlek 3 ........ieiiiiiiiii 152
byggstorlek 4 ........cceeeieiiiiiiii 154
400/500 V AC-apparater
byggstorlek 1 ... 138
byggstorlek 2 ........ceeeieiiiiiii 140
byggstorlek 3 ... 142
byggstorlek 4 .........oooeiiiis 144
byggstorlek 5 .......coeviiiii 146
alektronikdata, MCH4_A, grundapparater ..156
allménna tekniska data ..................ccccoccus 137
systembuss (SBUS) ..........ccccecevvevieiiienaeannn, 157
Telegramlangd ..., 98
Textfalt MCHA42A ... 37
Tilldela processdata ..........ccccoouveieeiiiiiineciiee. 98
Tilldelning av bromsmotstand, drosslar och filter
230 V-apparater ..........c.cccceveeeeeeereiiiniiiinnnnnnn 41
400/500 V-apparater ..........ccccceeeeeeeeeiieecennnn, 39
Tillverkarnamn ..........ccccooiiiiiiiiiiiiieeee e 96

Montage- och driftsinstruktion — MOVIDRIVE® compact MCH4_A




Adresslista ®

1

Adresslista
Tyskland
Huvudkontor Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Fabrik Ernst-Blickle-StralRe 42 Fax +49 7251 75-1970
Forsaljning D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Boxadress sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal
Service Mitt SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710
Competence Ernst-Blickle-Strale 1 Fax +49 7251 75-1711
Center D-76676 Graben-Neudorf sc-mitte@sew-eurodrive.de
Nord SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Alte Ricklinger StraBe 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (vid Hannover) sc-nord@sew-eurodrive.de
Ost SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (vid Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Syd SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralRe 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (vid Miinchen) sc-sued@sew-eurodrive.de
Vast SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstralle 1 Fax +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld (vid Diisseldorf) sc-west@sew-eurodrive.de
Elektronik SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-StralRe 42 Fax +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal sc-elektronik@sew-eurodrive.de
Drive Service Hotline / 24-h-telefonberedskap +49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357
Adresser till dvriga serviceverkstader i Tyskland 6versands pa begaran.
Frankrike
Fabrik Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Forsiljning 48-54, route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Service B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Fabrik Forbach SEW-EUROCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
Zone Industrielle
Technopole Forbach Sud
B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex
Montering Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Forsiljning Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Service 62, avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 472 15 37 00
Parc d'Affaires Roosevelt Fax +334 721537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
Adresser till 6vriga serviceverkstader i Frankrike 6versénds pa begéaran.
Algeriet
Forsaljning Alger Réducom Tel. +213 21 8222-84
16, rue des Fréres Zaghnoun Fax +213 21 8222-84
Bellevue El-Harrach reducom_sew@yahoo.fr
16200 Alger
Argentina
Montering Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Forsaljning Centro Industrial Garin, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
Service Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar
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1 Adresslista
Australien
Montering Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Forsaljning 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Service Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Townsville SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 7 4779 4333
12 Leyland Street Fax +61 7 4779 5333
Garbutt, QLD 4814 enquires@sew-eurodrive.com.au
Belgien
Montering Bryssel SEW Caron-Vector S.A. Tel. +32 10 231-311
Forsaljning Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Service B-1300 Wavre http://www.sew-eurodrive.be
info@caron-vector.be
Service Industrivéaxlar SEW Caron-Vector S.A. Tel. +32 84 219-878
Competence Rue de Parc Industriel, 31 Fax +32 84 219-879
Center BE-6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be
Brasilien
Fabrik Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 6489-9133
Forsaljning Avenida Amancio Gaiolli, 50 Fax +55 11 6480-3328
Service Caixa Postal: 201-07111-970 http://www.sew.com.br
Guarulhos/SP - Cep.: 07251-250 sew@sew.com.br
Adresser till 6vriga serviceverkstader i Brasilien 6versands pa begaran.
Bulgarien
Forsaljning Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@fastbg.net
Chile
Montering Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Forsaljning Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Service Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Boxadress
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Colombia
Montering Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Forsiljning Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Service Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sewcol@sew-eurodrive.com.co
Danmark
Montering Koépenhamn SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Forsaljning Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Service DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Egypten
Forsiljning Kairo Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 + 1 23143088
Service for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757
33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo http://www.copam-egypt.com/
copam@datum.com.eg
Elfenbenskusten
Forsiljning Abidjan SICA Tel. +225 2579-44

Ste industrielle et commerciale pour I'Afrique
165, Bld de Marseille
B.P. 2323, Abidjan 08

Fax +225 2584-36

11/2007




Adresslista ®

1

Estland
Forsaljning Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Reti tee 4 Fax +372 6593231
EE-75301 Peetri killa, Rae vald, Harjumaa veiko.soots@alas-kuul.ee
Finland
Montering Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Forsaljning Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Service FIN-15860 Hollola 2 sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive fi
Fabrik Karkkila SEW Industrial Gears OY Tel. +358 201 589-300
Montering Valurinkatu 6 Fax +358 201 589-310
Service FIN-03600 Karkkila sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Gabon
Forséljning Libreville Electro-Services Tel. +241 7340-11
B.P. 1889 Fax +241 7340-12
Libreville
Grekland
Forsaljning Athen Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
Service 12, Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136, GR-18545 Piraeus http://www.boznos.gr
info@boznos.gr
Hong Kong
Montering Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 2 7960477 + 79604654
Forsiljning Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 2 7959129
Service Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Indien
Montering Baroda SEW-EURODRIVE India Pvt. Ltd. Tel. +91 265 2831086
Forsiljning Plot No. 4, Gidc Fax +91 265 2831087
Service Por Ramangamdi « Baroda - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Gujarat mdoffice@seweurodriveindia.com
Irland
Forsaljning Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Service 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11
Israel
Forsaljning Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. 4972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon office@liraz-handasa.co.il
Italien
Montering Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Forsiljning Via Bernini, 14 Fax +39 02 96 799781
Service 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it
sewit@sew-eurodrive.it
Japan
Montering lwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Forsiljning 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373814
Service Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp

Shizuoka 438-0818

sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
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1 Adresslista
Kamerun
Forsaljning Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137
Rue Drouot Akwa Fax +237 33 431137
B.P. 2024
Douala
Kanada
Montering Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Forséljning 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Service Bramalea, Ontario L6T3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
marketing@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
7188 Honeyman Street Fax +1 604 946-2513
Delta. B.C. V4G 1 E2 marketing@sew-eurodrive.ca
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Fax +1 514 367-3677
LaSalle, Quebec H8N 2V9 marketing@sew-eurodrive.ca
Adresser till 6vriga serviceverkstader i Kanada 6versands pa begéaran.
Kina
Fabrik Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montering No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25322611
Forsaljning Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
Service http://www.sew-eurodrive.cn
Montering Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Forséljning 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Service Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267891
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological Develop- shenyang@sew-eurodrive.cn
ment Area
Shenyang, 110141
Adresser till 6vriga serviceverkstader i Kina 6versands pa begaran.
Korea
Montering Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Forsaljning B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Service 1048-4, Shingil-Dong http://www.sew-korea.co.kr
Ansan 425-120 master@sew-korea.co.kr
Busan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
No. 1720 - 11, Songjeong - dong Fax +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270
Kroatien
Forsiljning Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Service PIT Erdody 4 Il Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@net.hr
Lettland
Forsaljning Riga SIA Alas-Kuul Tel. +371 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
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Libanon
Forsiljning Beirut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 4947-86
B. P. 80484 +961 1 4982-72
Bourj Hammoud, Beirut +961 3 2745-39
Fax +961 1 4949-71
gacar@beirut.com
Litauen
Forsaljning Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Naujoji 19 Fax +370 315 56175
LT-62175 Alytus info@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.lt
Luxemburg
Montering Bryssel CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 10 231-311
Forsaljning Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Service B-1300 Wavre http://www.sew-eurodrive.lu
info@caron-vector.be
Malaysia
Montering Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Forsaljning No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Service 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Marocko
Forsaljning Casablanca Afit Tel. +212 22618372
5, rue Emir Abdelkader Fax +212 22618351
MA 20300 Casablanca ali.alami@premium.net.ma
Mexiko
Montering Queretaro SEW-EURODRIVE MEXIKO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300
Forsaljning SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
Service Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Queretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Queretaro, Mexico
Nederlanderna
Montering Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700
Forsaljning Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Service NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam
Norge
Montering Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Forsaljning Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
Service N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no
sew@sew-eurodrive.no
Nya Zeeland
Montering Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Forsaljning P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Service 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Peru
Montering Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Forsiljning S.AC. Fax +51 1 3493002
Service Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe

Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima

sewperu@sew-eurodrive.com.pe
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Polen
Montering todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 67710-90
Forsaljning ul. Techniczna 5 Fax +48 42 67710-99
Service PL-92-518 £.o6dz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
24-timmars- Tel. +48 602 739 739
service (+48 602 SEW SEW)
serwis@sew-eurodrive.pl
Portugal
Montering Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Forsiljning Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Service P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Ruménien
Forséljning Bukarest Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Service str. Madrid nr.4 Fax +40 21 230-7170
011785 Bucuresti sialco@sialco.ro
Ryssland
Montering St. Petersburg ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142
Forséljning P.O. Box 36 Fax +7 812 3332523
Service 195220 St. Petersburg Russia http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
Schweiz
Montering Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Forsiljning Jurastrasse 10 Fax +41 61417 1700
Service CH-4142 Minchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Senegal
Forsaljning Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar
Serbien
Forsiljning Belgrad DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244/
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC Kosum, IV floor Fax +381 11 347 1337
SCG-11000 Beograd dipar@yubc.net
Singapore
Montering Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Forsaljning No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Service Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Slovakien
Forsaljning Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 49595201
Rybni¢na 40 Fax +421 2 49595200
SK-83554 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513
ul. Vojtecha Spanyola 33 Fax +421 41 700 2514
SK-010 01 Zilina sew@sew-eurodrive.sk
Banska Bystrica SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 48 414 6564
Rudlovska cesta 85 Fax +421 48 414 6566
SK-97411 Banska Bystrica sew@sew-eurodrive.sk
Slovenien
Forsiljning Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Service Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21

SLO - 3000 Celje

pakman@siol.net
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Spanien
Montering Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Forsaljning Parque Tecnoldgico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
Service E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es
sew.spain@sew-eurodrive.es
Storbritannien
Montering Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Forséljning Beckbridge Industrial Estate Fax +44 1924 893-702
Service P.O. Box No.1 http://www.sew-eurodrive.co.uk
GB-Normanton, West- Yorkshire WF6 1QR info@sew-eurodrive.co.uk
Sverige
Montering Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442-00
Forsiljning Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442-80
Service S-55303 Jonkoping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 Jonkdping info@sew-eurodrive.se
Sydafrika
Montering Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
Forsiljning Eurodrive House Fax +27 11 494-3104
Service Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Aeroton Ext. 2 dross@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Capetown SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens dswanepoel@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaceo Place Fax +27 31 700-3847
Pinetown dtait@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Thailand
Montering Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Forsiljning 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Service Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
Tjeckiska republiken
Forsaljning Prag SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 220121234
Business Centrum Praha Fax +420 220121237
Luzna 591 http://www.sew-eurodrive.cz
CZ-16000 Praha 6 - Vokovice sew@sew-eurodrive.cz
Tunisien
Forséljning Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 71 4340-64 + 71 4320-29
5, Rue El Houdaibiah Fax +216 71 4329-76
1000 Tunis tms@tms.com.tn
Turkiet
Montering Istanbul SEW-EURODRIVE Tel. +90 216 4419163 / 164 +
Forsiljning Hareket Sistemleri San. ve Tic. Ltd. Sti. 216 3838014 /15
Service Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 Fax +90 216 3055867

TR-34846 Maltepe ISTANBUL

http://www.sew-eurodrive.com.tr
sew@sew-eurodrive.com.tr
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Ukraina
Forsiljning Dnepropetrovsk SEW-EURODRIVE Tel. +380 56 370 3211
Service Str. Rabochaja 23-B, Office 409 Fax +380 56 372 2078
49008 Dnepropetrovsk http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
Ungern
Forsiljning Budapest SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Service H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 office@sew-eurodrive.hu
USA
Fabrik Greenville SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Montering 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Forsiljning P.O. Box 518 Fax Manuf. +1 864 439-9948
Service Lyman, S.C. 29365 Fax Ass. +1 864 439-0566
Telex 805 550
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Montering San Francisco SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
Forséljning 30599 San Antonio St. Fax +1 510 487-6433
Service Hayward, California 94544-7101 cshayward@seweurodrive.com
Philadelphia/PA SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Pureland Ind. Complex Fax +1 856 845-3179
2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Dayton SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Fax +1 937 440-3799
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Dallas SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Adresser till 6vriga serviceverkstader i USA dversands pa begaran.
Venezuela
Montering Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Forsaljning Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275
Service Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
Vitryssland
Forsaljning Minsk SEW-EURODRIVE BY Tel.+375 (17) 298 38 50
RybalkoStr. 26 Fax +375 (17) 29838 50
BY-220033 Minsk sales@sew.by
Osterrike
Montering Wien SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Forsaljning Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Service A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at

sew@sew-eurodrive.at

11/2007




SEW-EURODRIVE - Driving the world




Véxelmotorer \ Industrivéxlar \ Drivsystemteknik \ Drivsystemautomation \ Service

Vi satter varlden i rorelse

Med personer som
utvecklar framtiden
tillsammans med dig.
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Med en global narvaro for
snabba och Gvertygande
[8sningar. Pa varje plats.

Med en service som
ligger néra till hands var
som helst i vérlden.
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Med drivsystem och
styrsystem som automatiskt
Okar din arbetsprestation.

Med omfattande Know-

how inom de viktigaste
branscherna i var tid.

Med kompromisslds kvalitet,
vars hdga standard férenklar
det dagliga arbetet.

Med innovativa idéer som
redan imorgon har lésningen
for i dvermorgon.

SEW-EURODRIVE

. Driving the world

Med var webplats pa internet
erbjuder vi tillgang till information,
dokumentation och uppgraderingar
av programvaror 24 timmar om

Fo

dygnet.
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SEW-EURODRIVE AB

Gnejsvagen 6-8, Box 3100

550 03 JONKOPING

Tel +46 36-34 42 00 Fax +46 36-34 42 80
info@sew-eurodrive.se

— www.sew-eurodrive.se
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