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Wskazowki ogodlne
Struktura wskazéwek bezpieczenstwa

1 Wskazoéwki ogdlne
1.1 Struktura wskazowek bezpieczenstwa

Wskazéwki bezpieczenstwa niniejszej instrukcji obstugi wygladajg w nastepujacy
sposob:

Piktogram A SLOWO SYGNALIZACYJNE!

>

Rodzaj zagrozenia i jego zrodto.
Mozliwe skutki zlekcewazenia.
» Czynno$ci zapobiegajgce zagrozeniu.

Piktogram

Przyktad:

>

Ogodlne zagrozenie

Stowo Znaczenie Skutki nieprzestrzegania
sygnalizacyjne

A ¥4\el{o¥43\[I4M Bezposrednie zagrozenie Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata

Mozliwa, niebezpieczna sytuacja | Smier¢ lub ciezkie uszkodzenia ciata

/—\ A UWAGA! Mozliwa, niebezpieczna sytuacja | Lekkie uszkodzenia ciata
Specyficzne zagrozenie,
np. porazenie pragdem
STOP! Mozliwe straty rzeczowe Uszkodzenie systemu napedowego lub

STOP

1

jego otoczenia.

WSKAZOWKA | Przydatna wskazéwka lub rada.
Utatwia obstuge systemu
napedowego.

1.2 Roszczenia dot. odpowiedzialnosci za wady

Przestrzeganie tej instrukcji obstugi jest warunkiem bezawaryjnej pracy urzgdzenia
i uznania ewentualnych roszczeh z tytutu gwarancji. Przeczytaj wiec najpierw instrukcje,
zanim rozpoczniesz uzytkowac¢ urzadzenie!

Nalezy zapewni¢ dostepno$¢ oraz dobry i czytelny stan instrukcji obstugi dla os6b
odpowiedzialnych za instalacje i prace oraz oséb, ktére na wtasng odpowiedzialno$¢
pracujg przy urzadzeniu.

1.3  Wykluczenie odpowiedzialnosci

Przestrzeganie instrukcji obstugi jest podstawowym warunkiem bezpieczniej pracy
serwowzmacniacza wieloosiowego MOVIAXIS® i uzyskania podanych wiasciwosci
produktu oraz cech wydajnosci. Za osoby, straty rzeczowe lub majgtkowe, powstate
z powodu nieprzestrzegania instrukcji obstugi firma SEW-EURODRIVE nie ponosi
zadnej odpowiedzialnosci. W takich przypadkach wykluczona jest odpowiedzialno$¢ za
defekty ujawnione.
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Wskazéwki bezpieczenstwa (]
Informacje ogdine

2

2.1

2.2

2.3

Wskazowki bezpieczenstwa

Opisane ponizej zasadnicze wskazowki bezpieczenstwa stuzg zapobieganiu
uszkodzeniom ciata i szkodom materialnym. Uzytkownik powinien zapewni¢, aby
zasadnicze wskazowki bezpieczenstwa byly przestrzegane. Nalezy zapewnié, aby
osoby odpowiedzialne za instalacje i eksploatacje, jak rowniez personel pracujacy przy
urzgdzeniu na wiasng odpowiedzialno$¢ zapoznaly sie z catg instrukcjg obstugi. W razie
niejasnosci lub w celu uzyskania dalszych informacji nalezy skonsultowac sie
z SEW-EURODRIVE.

Informacje ogdlne

Nigdy nie instalowaé uszkodzonych produktéow i ich nie uruchamia¢. Natychmiast
zareklamuj uszkodzenia w przedsiebiorstwie transportowym.

Podczas pracy serwowzmacniacze wieloosiowe mogg posiadaé stosowne do ich
stopnia ochrony ostonigte elementy, na ktérych moze wystepowac napiecie. Urzgdzenia
te moga réwniez posiadaé¢ ruchome lub obracajgce sie czesci jak i gorgce powierzchnie.

W przypadku niedopuszczonego usuniecia wymaganej ostony, zastosowania
niezgodnego z instrukcjg, btednej instalacji lub obstugi, istnieje zagrozenie powstania
ciezkich obrazen oraz szk6d materialnych.

Szczegotowe informacije przedstawione zostaty w dokumentacji.

Grupa docelowa

Wszystkie czynnos$ci zwigzane z instalacjg, uruchomieniem, usuwaniem usterek oraz
z utrzymywaniem urzadzen w sprawnoS$ci technicznej powinny by¢ przeprowadzane
przez wykwalifikowanych elektrykow (przestrzega¢ IEC 60364 lub CENELEC
HD 384 lub DIN VDE 0100 i IEC 60664 lub DIN VDE 0110 oraz krajowych przepisow
dotyczacych zapobiegania wypadkom).

Wykwalifikowani elektrycy, w odniesieniu do zasadniczych wskazowek bezpieczenstwa,
to osoby, ktére poznaty techniki instalacji, montazu, uruchomienia i eksploatacji danego
urzadzenia i posiadajg odpowiednie kwalifikacje pozwalajgce na wykonywanie tych
Cczynnosci.

Wszelkie pozostate prace z =zakresu transportu, magazynowania, eksploatacji
i ztomowania muszg by¢ przeprowadzane przez odpowiednio przeszkolone osoby.

Uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Serwowzmacniacze wieloosiowe MOVIAXIS® MX to urzadzenia do instalacji
przemystowych w potaczeniu z eksploatacja permanentnie wzbudzonych
synchronicznych silnikéw tréjfazowych i asynchronicznych silnikéw tréjfazowych ze
sprzezeniem zwrotnym enkodera. Silniki te muszg by¢ przystosowane do wspotpracy
z serwowzmacniaczami. Inne obcigzenia moga by¢ podtgczane do tych urzadzen tylko
po konsultacji z producentem.

Serwowzmacniacze wieloosiowe MOVIAXIS® MX przeznaczone sg do stosowania w
metalowych szafach sterowniczych. Te metalowe szafy sterownicze udostepniajg
konieczny do zastosowania rodzaj ochrony oraz konieczne dla EMC
wielkopowierzchniowe uziemienie.

W przypadku montazu w maszynach nie dopuszcza sie uruchomienia, tzn. podjecia
eksploatacji zgodnej z przeznaczeniem, serwozmacniaczy wieloosiowych do momentu,
gdy nie stwierdzona zostanie zgodno$¢ maszyny z przepisami dyrektywy UE 98/37/EG
(Dyrektywa maszynowa). Przestrzega¢ EN 60204.
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Wskazowki bezpieczenstwa
Transport, magazynowanie

Funkcje
bezpieczenstwa

Uruchomienie (tzn. eksploatacja zgodna z przeznaczeniem) dopuszczalne jest
wytgcznie przy zachowaniu dyrektywy EMC (89/336/EWG).

Urzadzenia te spetniajg wymagania dyrektywy niskonapieciowej 2006/95/EG.
Zharmonizowane normy serii EN 61800-5-1/DIN VDE T105 w potgczeniu
z EN 60439-1/VDE 0660 cze$s¢ 500 i EN 60146/VDE 0558 sg stosowane dla
serwowzmachiaczy wieloosiowych.

Koniecznie przestrzegaj danych technicznych oraz danych odnoszacych sie do warunkow
zastosowania umieszczonych na tabliczce znamionowej oraz w dokumentaciji.

Serwowzmacniacze wieloosiowe MOVIAXIS® nie moga uwzgledniaé funkci
bezpieczenstwa bez systeméw zabezpieczajgcych. Aby zagwarantowac ochrone osob
i maszyn, stosuj nadrzedne systemy zabezpieczajace.

Dla bezpiecznej eksploatacji przestrzegaj danych zawartych w ponizszych instrukcjach:
» Bezpieczne odigczanie dla MOVIAXIS® — Dokumentacje.
«  Bezpieczne odtaczanie dla MOVIAXIS® — Aplikacje.

2.4 Transport, magazynowanie

2.5 Ustawienie

Przestrzega¢ wskazéwek dotyczacych transportu, magazynowania i prawidtowego
uzytkowania. Nalezy przestrzega¢ norm dla warunkéw klimatycznych zgodnie
z rozdziatem 9.1 "Ogélne dane techniczne".

Ustawienie i chtodzenie urzadzenia powinno odbywac sie zgodnie z przepisami dla
poszczegdblnej dokumentac;i.

Nalezy chroni¢ serwowzmacniacze wieloosiowe przed niedozwolonym obcigzeniem.
W szczegdélnosci podczas transportu i uzytkowania nie wolno dopuséci¢ do wygiecia
elementéw konstrukcyjnych i/lub zmian w izolacji. Nalezy unika¢ dotykania
elektronicznych elementéw konstrukcyjnych oraz stykow.

Serwowzmacniacze wieloosiowe zawierajg elementy konstrukcyjne narazone na
dziatanie czynnikéw elektrostatycznych, ktére mogq zostaé tatwo zniszczone wskutek
nieprawidtowego uzytkowania. Elektryczne komponenty nie moggq by¢ mechanicznie
uszkadzane lub niszczone, gdyz moze to powodowacd takze zagrozenie dla zdrowia.

Jesli urzadzenie nie zostato wyraznie przewidziane do tego celu, zabronione sg
nastepujgce zastosowania:

+ zastosowanie w obszarach zagrozonych wybuchem

+ zastosowanie w otoczeniu ze szkodliwymi olejami, kwasami, gazami, oparami,
pytami, promieniowaniem, itd.

+ stosowanie w obiektach niestacjonarnych, w ktérych wystepujg drgania i udary
wykraczajgce poza wymagania EN 61800-5-1.
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Wskazéwki bezpieczenstwa (]
Podtaczenie elektryczne

2.6

2.7

2.8

Podfaczenie elektryczne

Podczas wykonywania prac przy wieloosiowych serwowzmacniaczach pod napieciem
nalezy przestrzega¢ obowigzujgcych krajowych przepiséw dotyczacych zapobiegania
wypadkom (np. BGV A3).

Instalacja elektryczna musi zostaé przeprowadzona zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami (np. w odniesieniu do przekroju przewodow, zabezpieczen, potgczen
przewodoéw ochronnych). Pozostate wskazowki zawarte sg w odpowiednich
dokumentacjach.

Wskazéwki dotyczace instalacji zgodnej z wytycznymi EMC — dla ekranowania,
uziemienia, przyporzadkowania filtrow i uktadania przewodéw — umieszczone zostaty w
dokumentacji wieloosiowych serwowzmacniaczy. Wskazowki te powinny byé zawsze
przestrzegane réwniez przy wieloosiowych serwowzmacniaczach oznaczonych
symbolem CE. Odpowiedzialno§¢ za przestrzeganie wartosci granicznych
ustanowionych przez przepisy EMV spoczywa na producencie instalacji lub maszyny.

Srodki i urzadzenia ochronne musza odpowiadaé obowigzujacym przepisom
(np. EN 60204 lub EN 61800-5-1).

Konieczne srodki ochronne: uziemienie urzgdzenia.
Wtyka¢ przewody i uruchamia¢ przetgczniki tylko w stanie beznapieciowym.

Bezpieczne odfaczenie

Urzadzenie spetnia wymogi bezpiecznego rozdzielenia przytgczy mocy i elektroniki zgodnie
z normg EN 61800-5-1. Aby zagwarantowaC bezpieczne rozdzielenie, wszystkie
podtgczone obwody prgdowe powinny réwniez spetniaé wymogi bezpiecznego
rozdzielenia.

Eksploatacja

Instalacje, w ktérych zamontowane zostaty wieloosiowe serwowzmacniacze, powinny
by¢, w razie koniecznosci, wyposazone w dodatkowe urzadzenia nadzorujgce
i zabezpieczajgce zgodnie z obowigzujgcymi przepisami bezpieczenstwa, np. ustawg
o technicznych $rodkach roboczych, przepisami dot. zapobiegania wypadkom, itp.
Dozwolone sg zmiany falownikédw za pomocg oprogramowania.

Bezposrednio po odigczeniu wieloosiowych serwowzmacniaczy od napiecia zasilajgcego
nalezy, ze wzgledu na ewentualnie natadowane kondensatory, unika¢ kontaktu
z elementami urzgdzenia przewodzgcymi napiecie oraz przytaczami przewodow.
Jednoczesnie nalezy przestrzega¢ tabliczek informacyjnych umieszczonych na
serwowzmachniaczu wieloosiowym.

Wtyka¢ przewody i uruchamia¢ przetgczniki tylko w stanie beznapieciowym.

W trakcie eksploatacji nalezy zapewni¢, aby wszystkie ostony i drzwi pozostaty
zamkniete.

Zgasniecie diod LED i innych elementéw sygnalizujgcych nie jest Zadnym
potwierdzeniem tego, ze urzadzenie jest odtgczone od sieci i nie znajduje sie pod
napieciem.

Blokada mechaniczna lub funkcje bezpieczenstwa witasciwe dla urzadzenia mogq
spowodowac zatrzymanie silnika. Usuniecie przyczyny zaktdcenia lub reset mogg
prowadzi¢ do samoczynnego uruchomienia sie napedu. Jesli w przypadku podtgczone;j
do napedu maszyny, jest to niedopuszczalne z przyczyn bezpieczenstwa, to przed
usunieciem zaktocenia nalezy najpierw odtgczy¢ urzadzenie od sieci.
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2.9

[ ] Wskazowki bezpieczenstwa
Temperatura urzadzenia

Temperatura urzadzenia

Wieloosiowe serwowzmacniacze MOVIAXIS® sg z reguly uzywane z rezystorami
hamujgcymi. Rezystory hamujgce mogg by¢ takze zamontowane w obudowie modutéw
zasilajgcych.

Rezystory hamujagce moga osigga¢ temperature powierzchni w zakresie od 70 °C
do 250 °C.

W zadnym przypadku nie dotyka¢ modutéw MOVIAXIS® oraz rezystoréow hamujacych
podczas fazy roboczej i fazy schtadzania po wytgczeniu.
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Budowa urzadzenia 3

Zespot osi z bazujacg na CAN magistralg Systembus

3 Budowa urzadzenia
3.1 Zespdt osi z bazujaca na CAN magistrala Systembus

] [2]

[3] [4]

[5]

[6] [711 [l [9 [10]

Rys. 1: Przyktadowa budowa zespotu osi MOVIAXIS

(1]
(2]
(3]
(4]
(5]

Modut master

Modut kondensatora lub buforowy
Modut zasilajacy rozmiar 3

Modut osi rozmiar 6

Modut osi rozmiar 5

6]
(71
(8]
9]
[10]
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Modut osi rozmiar 4
Modut osi rozmiar 3
Modut osi rozmiar 2
Modut osi rozmiar 1

24-V modut rozdzielczego zasilacza
sieciowego, modut dodatkowy
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Budowa urzadzenia
Zespdt osi z bazujgcg na EtherCAT magistralg Systembus

3.2 Zespot osi z bazujgcq na EtherCAT magistrala Systembus

(1] [2] [3] (5] [6] [7] [8] [9 (o [l

62072axx
Rys. 2: Przyktadowa budowa zespotu osi MOVIAXIS
[11  Modut master [71  Modut osi rozmiar 4
[2]  Modut kondensatora lub buforowy [8]  Modut osi rozmiar 3
[3] Modut zasilajacy rozmiar 3 [9] Modut osi rozmiar 2
[4] Karta opcji bazujgcej na EtherCAT magistrali [10] Modut osi rozmiar 1
Systembus we wszystkich modutach osi
[5] Modut osi rozmiar 6 [11] 24-V modut rozdzielczego zasilacza

sieciowego, modut dodatkowy

[6] Modut osi rozmiar 5
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Budowa urzadzenia
Wazne wskazoéwki

3.3 Wazne wskazéwki

Srodki i urzadzenia ochronne muszg odpowiadaé obowiazujacym przepisom
krajowym.

Konieczne $rodki ochronne: Uziemianie ochronne (klasa ochrony I)

Konieczne urzadzenia ochronne:  Nadmiarowo-pragdowe urzadzenia ochronne
nalezy dobra¢ do zabezpieczania przewodéw
przytaczeniowych klienta.

WSKAZOWKA
Podczas instalacji i uruchamianiu silnika i hamulca nalezy przestrzegaé¢ odnoszacych
i sie do nich instrukgciji!

A OSTRZEZENIE!

Przedstawione przez str. 23 ... str. 38 ilustracje "Budowa urzgdzenia" pokazujg urzgdzenia
bez dostarczonej ostony (ochrona przed dotknieciem). Ostona zabezpiecza obszar
przytgczy sieciowych i rezystora hamujgcego.

Nie ostoniete przytacza mocy.

Smieré lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pragdem.
* Nie wolno pracowac z urzgdzeniem bez zamontowanej ostony.
+ Osfony instalowaé zgodnie z przepisami.

Instrukcja obstugi — Serwowzmacniacz wieloosiowy MOVIAXIS® MX




14

3.4

Budowa urzadzenia
Tabliczki znamionowe i oznaczenia typu

Tabliczki znamionowe i oznaczenia typu

Tabliczka znamionowa, w zalezno$ci od modutu, podzielona jest na maks. 3 segmenty.

» Czes¢ "I" tabliczki zawiera oznaczenie typu, numer produkcji i status.

+ Czes¢ "ll" tabliczki informuje o fabrycznie zamontowanych opcjach i stanie wersji.

* Czes¢ "llI" tabliczki (ogdlna tabliczka znamionowa) zawiera dane techniczne
modutu.

Ogolna tabliczka znamionowa przy module zasilajgcym i module osi przyklejona jest
z boku urzgdzenia.

Tabliczka znamionowa opisuje wersje i zakres dostawy serwowzmacniacza
wieloosiowego.

Odchylenia sg mozliwe, gdy
* np. karty opcji sg pdzniej montowane lub usuwane,
* oprogramowanie urzadzenia zostaje zaktualizowane.

57521ade
Rys. 3: Umieszczanie czesci 1 tabliczki znamionowej

| Czes¢ "I" tabliczki znamionowej
Il Czes¢ "ll" tabliczki znamionowej

] Czes¢ "llI" tabliczki znamionowej (ogo6lna tabliczka znamionowa)
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Budowa urzadzenia 3
Tabliczki znamionowe i oznaczenia typu

Tabliczka znamionowa modufu osi

| " [
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Rys. 4: Przyktad tabliczki znamionowej modutu osi MOVIAXIS® MXA

| Czesc¢ "|" tabliczki znamionowej: Umieszczanie

przy goérnym taczniku mocujacym modutu (11 Oznaczenie typu, patrz str. 17

I Czesc¢ "lI" tabliczki znamionowej Umieszczanie

przy gérnym taczniku mocujacym modutu 2] Numer produkeyjny

I Czes¢ "llI" tabliczki znamionowej: Umieszczenie

z boku na obudowie modutu (3] Status

Komunikacyjne gniazda
przytaczeniowe, stan oprogramowania

[4]

Tabliczka znamionowa modutu zasilania

(1] 121 |

MXPB0R-10-ED3
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Rys. 5: Przyktad tabliczki znamionowej modutu zasilania MOVIAXIS® MXP

| Czesc¢ "I" tabliczki znamionowej: Umieszczanie przy

goérnym taczniku mocujacym modutu (1] Oznaczenie typu, patrz str. 17
Czesc¢ "llI" tabliczki znamionowej: Umieszczenie .
it z boku na obudowie modutu (2] Numer produkcyjny
[3] Status
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Budowa urzadzenia
Tabliczki znamionowe i oznaczenia typu

Tabliczka znamionowa 24-V modutu rozdzielczego zasilacza sieciowego
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o \ P
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Rys. 6: Przyktad tabliczki znamionowej 24-V modutu rozdzielczego zasilacza sieciowego

| Czes¢ "I" tabliczki znamionowej: Umieszczanie
przy gérnym taczniku mocujacym modutu

[11  Oznaczenie typu
m Czesc¢ "llI" tabliczki znamionowej: Umieszczenie

z boku na obudowie modutu

(2]
(3]

Numer produkcyjny

Status

Tabliczka znamionowa modutu roztadowania obwodu posredniego
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Rys. 7: Przyktad tabliczki znamionowej modutu roztadowania obwodu posredniego
MOVIAXIS® MXZ

| Czes¢ "I" tabliczki znamionowej: Umieszczanie
przy gérnym taczniku mocujacym modutu

[11  Oznaczenie typu, patrz str. 17
m Czesc¢ "llI" tabliczki znamionowej: Umieszczenie

z boku na obudowie modutu

(2]
(3]

Numer produkcyjny

Status
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Budowa urzadzenia 3
Tabliczki znamionowe i oznaczenia typu

Przykiad: Oznaczenie typu urzadzern podstawowych MOVIAXIS®

MX A

80 A -004 5 0 3 -00

00 = Wersja seryjna

XX = Wersja specjalna

3= 3-fazowy rodzaj przytaczenia

50 = U = AC 380 - 500 V napiecie przylaczenia

Wersije:

004 = Przy modutach osi prad znamionowy, np. 004 =4 A

050 = llo$¢ energii odprowadzana przy module roztadowania
obwodu posredniego, np. 050 = 5000 Ws

010 = Przy modutach zasilania moc znamionowa, np. 010 = 10 kW

050 = Przy modutach kondensatoréw, buforowych, ttumiacych
pojemnosé, np. 050 = 5000 uF

060 = Przy 24-V module rozdzielczego zasilacza sieciowego moc,
np. 060 = 600 W

Stan

80 = Wersja standardowa

81 = Wersja z jednym przekaznikiem bezpieczennstwa w module osi

82= Wersja z dwoma przekaznikami bezpieczefnstwa w module osi

Typ urzadzenia:

A= Modut osi
B= Modut buforowy
= Modut kondensatora
= Modut ttumiagcy
= Modut master
= Modut zasilania z czoperem hamulcowym
= Modut zasilania z zasilaniem drugostronnym

S= 24-V modut rozdzielczego zasilacza sieciowego
z= Modut roztadowania obwodu posredniego
MOVIAXIS®

Oznaczenie typu modutu osi:

MXAB80A-004-503-00 = Modut osi z prgdem znamionowym 4 A

Oznaczenie typu dodatkowego podzespotu modutu buforowego:

MXB80A-050-503-00 = Modut buforowy

Oznaczenie typu dodatkowego podzespotu modutu kondensatora:

MXC80A-050-503-00 = Modut kondensatora

Oznaczenie typu dodatkowego podzespotu modutu master:

MXMB80A-000-000-00 = Modut master
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Budowa urzadzenia
Tabliczki znamionowe i 0znaczenia typu

Oznaczenie typu modutu zasilania:

MXP80A-010-503-00

10 kW modut zasilania

MXR80A-025-503-00 = 25 kW modut zasilania z zasilaniem drugostronnym (w przygotowaniu)

Oznaczenie typu dodatkowego podzespotu 24-V modutu rozdzielczego zasilacza
sieciowego:

MXS80A-060-503-00 = 24-V modut rozdzielczego zasilacza sieciowego

Oznaczenie typu dodatkowego podzespotu modutu roztadowania obwodu posredniego:

MXZ80A-050-503-00 - Modu{__rozladowania obwodu posredniego z odprowadzang iloscig
energii 5000 Ws

MOVIAXIS® Mx opcjonalne podzespofy

X 1 A

L sen

Stan wersji

Wersja:

GH, GS= Karta multienkodera

FP = Ztacze Feldbus PROFIBUS-DP-V1

FA = Ztacze Feldbus K-Net

FE = Ztacze Feldbus EtherCAT

SE = Bazujaca na EtherCAT magistrala Systembus
0= Karta wejscia/wyjscia

1A = Karta wejscia/wyjscia

Opcjonalny podzespét dla MOVIAXIS®
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Budowa urzadzenia
Akcesoria seryjne

3.5 Akcesoria seryjne

Akcesoria seryjne znajdujg sie przy urzgdzeniu podstawowym przy dostawie.
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Rys. 8: Akcesoria seryjne

Dla wszystkich ztagczy wtykowych fabrycznie natozone sg odpowiednie wtyczki
przeciwne. Wyjatek tworza wtyczki Sub-D, ktére dostarczane sg bez wtyczek
przeciwnych.
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Budowa urzadzenia
Akcesoria seryjne

Tabela przyporzadkowania akcesoriow seryjnych

MXP [KW]
10 \ 25 \ 50 \ 75

MXA [A]
MXC MXB
2‘4‘8 12‘16‘24‘32‘48‘64‘100

Nr  Wymiar!) MXM MXZ MXS

Ostona chronigca przed dotknieciem
[1]\ \ \ 2x \ 2x
Szyna obwodu posredniego
[2]]| 76 mm 3x 3x  3x | 3x
[3] 106 mm ' 3x 3x | 3x | 3x 3x
[4] | 136 mm 2x 3x
[5]] 160 mm 3x | 3x | 3x 3x 3x 3x
6] 226 mm ' ' 3x
Zacisk ekranowania elektroniki
[71] 60 mm 1x 1x | 1x | 1x
8 90mm ' 1x CMx 1x 1x Ax
[91] 120 mm 1x
[10] 150 mm 1x | 1x | 1x 1x
[11] 210mm ' ' 1x
Zaciski ekranujace kabli mocy
[12] | 60 mm 1x 1x 1x [ 1x | 1x  1x  1x | 1x
[13] 60 mm? ' 1x '
[14] 60 mm® 1x
[15] 105 mm 1x 1x 1x | 1x | 1x
[16] 105 mm ' 1x | 1x '
24-V przewod zasilajacy
[17]| 40 mm 1x
[18] 50 mm ' 1x 1x 1x x|
[19] 80 mm 1x | 1x 1x | 1x | 1x | 1x
[20] 110 mm 1x 1x
[21] 140 mm ' 1x | 1x ' 1x x| 1x
[22] | 200 mm 1x
Kabel potaczeniowy magistrali zgtoszeniowej (nadaje sie do bazujacej na CAN-/EtherCAT magistrali Systembus)
[23] | 200 mm 1x | 1x | 1x
[24] | 230 mm 1x | 1x 1x | 1x | 1x | 1x
[25] 260 mm 1x
[26] 290 mm ' 1x | 1x ' 1x
[27] | 350 mm 1x
Kabel potaczeniowy CAN — modutu master
eoseomm | ]
Opornik obcigzeniowy CAN
2l B N
Zaciski kabli
0| - N O O

1) Dtugosc kabli: Dlugo$é samych kabli bez wtyczek

A | [ | [ [ [ [ [ ]

2) Zacisk z krétkim podparciem, szeroko$¢é 60 mm
3) Zacisk z dtugim podparciem, szeroko$¢ 60 mm
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Budowa urzadzenia
Opcjonalne akcesoria

3.6

T —
i

Opcjonalne akcesoria

\

;-

Rys. 9: Opcjonalne akcesoria
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[4]
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61638axx

Tabela przyporzadkowania opcjonalnych akcesoriow

Nr

Wymiary / nazwa / typ wtyczki

Kabel potaczeniowy bazujgcej na CAN magistrali Systembus (zespét osi do innych urzadzen SEW)

(1]

750 mm  RJ45 / otwarty koniec

[2] 3000 mm RJ45 / otwarty koniec

Kabel potaczeniowy EtherCAT — modutu master

[3] 750 mm 2 x RJ45

Kabel potaczeniowy bazujacej na EtherCAT magistrali Systembus (zespo6t osi do innych urzadzen SEW)
[4] 750 mm 2 x RJ45 (obsadzenie specjalne)

[5] 3000 mm 2 x RJ45 (obsadzenie specjalne)

Kabel potaczeniowy magistrali Systembus CAN (zespo6t osi do zespotu osi)
[6] 750 mm 2 x RJ45 (obsadzenie specjalne)

[7] 3000 mm 2 x RJ45 (obsadzenie specjalne)

Kabel adaptera modutu master do CAN2

[8] 500 mm  Weidmiller na Sub-D9 2

Kabel potaczeniowy CAN2

[9] 3 moduty Sub-D9 m/z

[10] 4 moduly  Sub-D9 m/z

Opornik obcigzeniowy CAN2

111

Sub-D9
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3 Budowa urzadzenia
Przeglad zespotu osi

3.7 Przeglad zespofu osi

Na ponizszej ilustracji urzadzenia przedstawione sg bez oston.

[4]

[3]

[2

[5] [7]

[l

61507axx

Rys. 10: Przyktadowe przedstawienie zasilania energig w zespole osi

(1]
(2]
(3]
(4]
(5]
6]
(71

22

X4: Przytacze obwodu posredniego
X5a, X5b: zasilanie 24-V

Modut master

Modut kondensatora /buforowy
Modut zasilania BG3

Moduty osi (BG6 ... BG1)

24-V modut rozdzielczego zasilacza sieciowego
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Budowa urzadzenia 3
Budowa modutu zasilania MOVIAXIS® MXP

3.8

Budowa modutu zasilania MOVIAXIS® MXP

Na ponizszych ilustracjach urzadzenia przedstawione sg bez oston.
Modut zasilania MOVIAXIS® MXP rozmiar 1

e
If'iiiiﬁﬂiﬁlf

il
i

I

(1]

il.i

i;j X9a
ﬁ xob

Rys. 11: Budowa modutu zasilania MOVIAXIS® MXP rozmiar 1

A Widok z gory

(1]

Magistrala zgtoszeniowa
X9a: Wejscie, zielona wtyczka przy kablu
X9b: Wyjscie, czerwona wtyczka przy kablu

B
[2]

[3]

[4]
[
[6]
[71
(8l
[0l

61524axx
Widok od przodu C Widok od dotu
Zaciski ekranowania elektroniki [13] X3: Przytacze rezystora
hamujacego
C, E: Przetaczniki DIP [14] X1: Przytacze sieciowe

- C: Bazujgca na CAN magistrala Systembus
- E: Bazujgca na EtherCAT magistrala Systembus

X12: Magistrala Systembus CAN

S1, S2: Przetacznik DIP dla predkosci transmisji CAN
S3, S4: Przetacznik adreséw osi

Wskaznik gotowosci do pracy (Power)

2 wskazniki 7-segmentowe

X5a, X5b: zasilanie 24-V

[10] X4: Przytacze obwodu posredniego

[11] Zaciski ekranujace kabli mocy

[12] Punkt uziemiania obudowy
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Budowa urzadzenia
Budowa modutu zasilania MOVIAXIS® MXP

Modut zasilania MOVIAXIS® MXP rozmiar 2
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Rys. 12: Budowa modutu zasilania MOVIAXIS® MXP rozmiar 2
A  Widok z gory B  Widok od przodu C  Widok od dotu
[11 Magistrala zgtoszeniowa [2] Zaciski ekranowania elektroniki [13] X3: Przylacze rezystora
X9a: Wejscie, zielona wtyczka przy kablu hamujgcego
X9b: Wyjscie, czerwona wtyczka przy kablu
[3] C, E: Przetaczniki DIP [14] X1: Przytacze sieciowe

- C: Bazujgca na CAN magistrala Systembus
- E: Bazujgca na EtherCAT magistrala Systembus

[4] X12: Magistrala Systembus CAN

[6] S1, S2: Przetgcznik DIP dla predkosci transmisji CAN
[6] S3, S4: Przetacznik adreséw osi

[71 Wskaznik gotowosci do pracy (Power)

[8] 2 wskazniki 7-segmentowe

[91 X5a, X5b: zasilanie 24-V

[10] X4: Przytacze obwodu posredniego

[11] Punkt uziemiania obudowy

[12] Zaciski ekranujace kabli mocy
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Budowa urzadzenia 3
Budowa modutu zasilania MOVIAXIS® MXP

Modut zasilania MOVIAXIS® MXP rozmiar 3
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[14]

[13]
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Rys. 13: Budowa modutu zasilania MOVIAXIS® MXP rozmiar 3

A Widok z gory

[11  Magistrala zgtoszeniowa

(2]

X9a: Wejscie, zielona wtyczka przy kablu
X9b: Wyjscie, czerwona wtyczka przy kablu

[3]

[4]
(5]
6]
[71
(8]
19]
[10]
[11]
[12]
[13]
[14]
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Widok od przodu

Zaciski ekranowania elektroniki

C, E: Przetgczniki DIP
- C: Bazujgca na CAN magistrala Systembus
- E: Bazujaca na EtherCAT magistrala Systembus

X12: Magistrala Systembus CAN

S1, S2: Przetaczniki DIP

S3, S4: Przetacznik adreséw osi
Wskaznik gotowosci do pracy (Power)
2 wskazniki 7-segmentowe

X5a, X5b: zasilanie 24-V

X4: Przytacze obwodu posredniego
X1: Przytacze sieciowe

Punkt uziemiania obudowy

Zaciski ekranujace kabli mocy

X3: Przytacze rezystora hamujacego
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3 Budowa urzadzenia
Budowa modutu osi MOVIAXIS® MXA

3.9 Budowa modutu osi MOVIAXIS® MXA

Na ponizszych ilustracjach urzadzenia przedstawione sg bez oston.
Modut osi MOVIAXIS® MXA rozmiar 1

A B
4 saea

Bl [11]

X9a .
X9b .

e

LT

|

ALEEERIIL
o B
LR

e

4

[B]—

NJLE
E‘l!’ -
T

[6]—

e
Wi

T -
!
3

i

[13]

il

v

[7]

(8] —

19

[10]

61544axx
Rys. 14: Budowa modutu osi MOVIAXIS® MXA rozmiar 1
A Widok z gory B  Widok od przodu C  Widok od dotu
[11 Magistrala zgtoszeniowa [2] Zaciski ekranowania elektroniki [11] X2: Przytacze silnikowe
X9a: Wejscie, zielona wtyczka przy kablu
X9b: Wyjscie, czerwona wtyczka przy kablu
[3] X10: Wejscia binarne [12] X6: Ukfad sterowania hamulca
[4] X11: Wyjscia binarne [13] X7: 1 przekaznik bezpieczenstwa

(wersja opcjonalna)
[5] X12: CAN2-Bus
[6] 2 wskazniki 7-segmentowe

[7]1 X13: Przytacze enkodera silnika (rezolwer +
Hiperface + czujnik temperatury)

[8] X5a, X5b: zasilanie 24-V
[9] X4: Przytacze obwodu posredniego

[10] Zaciski ekranujace kabli mocy
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Budowa urzadzenia 3
Budowa modutu osi MOVIAXIS® MXA

Modut osi MOVIAXIS® MXA rozmiar 2
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Rys. 15: Budowa modutu osi MOVIAXIS® MXA rozmiar 2

A  Widok z gory B

[11 Magistrala zgtoszeniowa [2]
X9a: Wejscie, zielona wtyczka przy kablu
X9b: Wyjscie, czerwona wtyczka przy kablu

(3]
[4]

(5]
6]
[71

[8]
(9]
[10]

Widok od przodu

Zaciski ekranowania elektroniki

X10: Wejscia binarne

X11: Wyjscia binarne

X12: CAN2-Bus
2 wskazniki 7-segmentowe

X13: Przytacze enkodera silnika (rezolwer +
Hiperface + czujnik temperatury)

X5a, X5b: zasilanie 24-V
X4: Przytgcze obwodu posredniego

Zaciski ekranujgce kabli mocy

Instrukcja obstugi — Serwowzmacniacz wieloosiowy MOVIAXIS® MX

[11]

[12]
[13]

61545axx

Widok od dotu

X2: Przytacze silnikowe

X6: Uktad sterowania hamulca

X7, X8: 2 przekazniki
bezpieczenstwa (wersja opcjonalna)
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Budowa urzadzenia
Budowa modutu osi MOVIAXIS® MXA

Modut osi MOVIAXIS® MXA rozmiar 3
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Rys. 16: Budowa modutu osi MOVIAXIS® MXA rozmiar 3

A Widok z gory B

[11 Magistrala zgtoszeniowa [2]
X9a: Wejscie, zielona wtyczka przy kablu
X9b: Wyjscie, czerwona wtyczka przy kablu

(3]
[4]

(3]
[6]
[71

(8]
(9]

Widok od przodu

Zaciski ekranowania elektroniki

X10: Wejscia binarne
X11: Wyjscia binarne

X12: CAN2-Bus
2 wskazniki 7-segmentowe

X13: Przytacze enkodera silnika (rezolwer +
Hiperface + czujnik temperatury)

X5a, X5b: zasilanie 24-V

X4: Przytagcze obwodu posredniego

[10] Zaciski ekranujace kabli mocy
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Widok od dotu

X2: Przytacze silnikowe

X6: Uktad sterowania hamulca

X7, X8: 2 przekazniki

bezpieczenstwa (wersja opcjonalna)




Budowa urzadzenia
Budowa modutu osi MOVIAXIS® MXA

Modut osi MOVIAXIS® MXA rozmiar 4
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Rys. 17: Budowa modutu osi MOVIAXIS® MXA rozmiar 4

A Widok z gory B

[1] Magistrala zgtoszeniowa [2]
X9a: Wejscie, zielona wtyczka przy kablu
X9b: Wyjscie, czerwona wtyczka przy kablu

(3]

(4]
(5]
6]
(71

(8]
(9]
[10]
(1]

Instrukcja obstugi —

Widok od przodu

Zaciski ekranowania elektroniki

X10: Wejscia binarne

X11: Wyjscia binarne
X12: CAN2-Bus

2 wskazniki 7-segmentowe

X13: Przytacze enkodera silnika (rezolwer +

Hiperface + czujnik temperatury)
X5a, X5b: zasilanie 24-V

X4: Przytacze obwodu posredniego

X2: Przytacze silnikowe

Zaciski ekranujace kabli mocy

Serwowzmacniacz wieloosiowy MOVIAXIS® MX

[12]

[13]

MB—F=

61547axx

Widok od dotu

X6: Uktad sterowania hamulca

X7, X8: 2 przekazniki
bezpieczenstwa (wersja opcjonalna)
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3 Budowa urzadzenia
Budowa modutu osi MOVIAXIS® MXA

Modut osi MOVIAXIS® MXA rozmiar 5

ot ] 38

(10]
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Rys. 18: Budowa modutu osi MOVIAXIS® MXA rozmiar 5

A Widok z géry B

[11 Magistrala zgtoszeniowa [2]
X9a: Wejscie, zielona wtyczka przy kablu
X9b: Wyjscie, czerwona wtyczka przy kablu

[3]

[4]
(5]
[6]
[71

(8]
[0l
[10]
(111
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Widok od przodu

Zaciski ekranowania elektroniki

X10: Wejscia binarne

X11: Wyjscia binarne
X12: CAN2-Bus
2 wskazniki 7-segmentowe

X13: Przytacze enkodera silnika (rezolwer +
Hiperface + czujnik temperatury)

X5a, X5b: zasilanie 24-V
X4: Przytacze obwodu posredniego
X2: Przytacze silnikowe

Zaciski ekranujace kabli mocy
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C Widok od dotu

[12] X6: Uktad sterowania hamulca

[13] X7, X8: 2 przekazniki bezpieczenstwa
(wersja opcjonalna)
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Budowa urzadzenia 3
Budowa modutu osi MOVIAXIS® MXA

Modut osi MOVIAXIS® MXA rozmiar 6
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Rys. 19: Budowa modutu osi MOVIAXIS® MXA rozmiar 6
A Widok z géry B Widok od przodu C Widok od dotu
[11 Magistrala zgtoszeniowa [2]  Zaciski ekranowania elektroniki [12] X6: Ukiad sterowania hamulca
X9a: Wejscie, zielona wtyczka przy kablu
X9b: Wyjscie, czerwona wtyczka przy kablu
[3] X10: Wejscia binarne [13] X7, X8: 2 przekazniki
bezpieczenstwa (wersja opcjonalna)
[4]  X11: Wyjscia binarne
[6] X12: CAN2-Bus
[6] 2 wskazniki 7-segmentowe
[7]  X13: Przytacze enkodera silnika (rezolwer +
Hiperface + czujnik temperatury)
[8] Xba, X5b: zasilanie 24-V
[91  X4: Przytacze obwodu posredniego
[10] X2: Przytacze silnikowe
[11] Zaciski ekranujace kabli mocy
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Budowa urzadzenia
Magistrala Systembus w Wersja oparta na EtherCAT lub CAN

3.10 Magistrala Systembus w Wersja oparta na EtherCAT lub CAN

Moduty osi mogg by¢ wyposazone w rézne wersje magistrali Systembus:
* bazujaca na CAN magistrala Systembus,
* bazujgca na EtherCAT magistrala Systembus.

Rysunki str. 26 ... str. 31 przedstawiajg moduty osi z bazujacg na CAN magistralg
Systembus.
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61554axx

Rys. 20: Magistrala Systembus w wersji bazujgcej na CAN lub EtherCAT

[A]
(B]
(11

(2]
(3]
[4]
(3]

Bazujgca na CAN magistrala Systembus

Bazujgca na EtherCAT magistrala Systembus

Przetacznik LAM

« Potozenie przetacznika 0: Wszystkie moduty osi oprécz ostatniego

« Potozenie przetacznika 1: Ostatni modut osi w grupie

Przetacznik F1

* Potozenie przetgcznika 0: Stan fabryczny

* Polozenie przetgcznika 1: zarezerwowane dla rozszerzenia funkcji

LED RUN; Kolor: zielony/pomaranczowy - Informuje o stanie roboczym elektroniki magistrali i komunikacji
LED ERR; Kolor: czerwony - Informuje o btedzie EtherCAT.

LED Link IN; Kolor: zielony - Potaczenie EtherCAT z poprzednim urzadzeniem jest aktywne
LED Link OUT;, Kolor: zielony - Potaczenie EtherCAT z kolejnym urzadzeniem jest aktywne
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Budowa urzadzenia
Budowa dodatkowego podzespotu modutu Master MOVIAXIS® MXM

3.11 Budowa dodatkowego podzespotu modutu Master MOVIAXIS® MXM

Na ponizszej ilustracji przedstawione jest urzadzenie bez pokrywy.

Moduf Master MOVIAXIS® MXM w wersji MOVI-PLC basic
Przedstawiony tu modut Master posiada oznaczenie: MXM80A-000-000-00/DHP11A.

)
[2]
[3]
[4]
[5]
[6]

58765axx
Rys. 21: Budowa modutu Master, wersja MOVI-PLC® basic

Widok od przodu

[1]-[6] Funkcje zaciskow, patrz podrecznik "Sterownik MOVI-PLC® basic DHP11B"
[7] Punkt uziemiania obudowy

[8] X5a, X5b: zasilanie 24-V

STOP!

Mozliwe uszkodzenie serwowzmacniacza.

Modut Master moze by¢ uzywany tylko wtedy, gdy zamontowany jest w grupie w
sposéb przedstawiony na str. 22. Eksploatacja osadzonego modutu Master prowadzi
do jego uszkodzenia i jest zabroniona.

Instrukcja obstugi — Serwowzmacniacz wieloosiowy MOVIAXIS® MX
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Budowa urzadzenia
Budowa dodatkowego podzespotu modutu Master MOVIAXIS® MXM

Moduf Master MOVIAXIS® MXM w wersji MOVI-PLC advanced
Przedstawiony tu modut Master posiada oznaczenie: MXM80A-000-000-00/DHE41B.

62207axx
Rys. 22: Budowa modutu Master, wersja MOVI-PLC® advanced

Widok od przodu

[11-[7] Funkcje zaciskéw, patrz podrecznik "Sterownik MOVI-PLC® advanced DH.41B
[8] Punkt uziemiania obudowy

[9] X5a, X5b: zasilanie 24-V

STOP!

Mozliwe uszkodzenie serwowzmacniacza.

Modut Master moze by¢ uzywany tylko wtedy, gdy zamontowany jest w grupie w
sposéb przedstawiony na str. 22. Eksploatacja osadzonego modutu Master prowadzi
do jego uszkodzenia i jest zabroniona.

Instrukcja obstugi — Serwowzmacniacz wieloosiowy MOVIAXIS® MX




Budowa urzadzenia 3
Budowa dodatkowego podzespotu modutu kondensatora MOVIAXIS® MXC

3.12 Budowa dodatkowego podzespofu modutu kondensatora MOVIAXIS® mxc

Na ponizszej ilustracji przedstawione jest urzadzenie bez pokrywy.
Moduf kondensatora MXC

)

(2]

(3]

60433AXX
Rys. 23: Budowa moduftu kondensatora MOVIAXIS® MXC

B Widok od przodu

[1] Wskaznik gotowosci do pracy (Power)
[2] X5a, X5b: zasilanie 24-V
[3] X4: Wyprowadzenie napiecia obwodu posredniego
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Budowa urzadzenia
Budowa dodatkowego podzespotu modutu buforowego MOVIAXIS® MXB

3.13 Budowa dodatkowego podzespotu modutu buforowego MOVIAXIS® MXB

Na ponizszej ilustracji przedstawione jest urzadzenie bez pokrywy.
Modut buforowy MXB

)

(2]

(3]

60433AXX
Rys. 24: Budowa modutu buforowego MOVIAXIS® MXB

B Widok od przodu
[1] brak funkgji
[2] X5a, X5b: zasilanie 24-V

[3] X4: Wyprowadzenie napiecia obwodu posredniego
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Budowa urzadzenia 3

Budowa dodatkowego podzespotu 24-V modutu rozdzielczego zasilacza sieciowego MOVIAXIS® MXS

3.14 Budowa dodatkowego podzespotu 24-V modutu rozdzielczego zasilacza

sieciowego MOVIAXIS® MXS

Na ponizszej ilustracji przedstawione jest urzadzenie bez pokrywy.

24-V moduft rozdzielczego zasilacza sieciowego

3.
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Rys. 25: Budowa 24-V modutu rozdzielczego zasilacza sieciowego

A Widok z gory B
[1] X16: 24 V zewnetrzne [2]
[3]
[4]
[8]

Widok od przodu

LED State

LED Load

X5a, X5b: zasilanie 24-V

X4: Przytacze obwodu posredniego
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3 Budowa urzadzenia

Budowa dodatkowego podzespotu modutu roztadowania obwodu po$redniego MOVIAXIS® MXZ

3.15 Budowa dodatkowego podzespotu modutu roztadowania obwodu posredniego

MOVIAXIS® MxZ

Na ponizszej ilustracji przedstawione jest urzadzenie bez pokrywy.
Modut roztadowania obwodu posredniego MOVIAXIS® MxZ

(2]

[4]

(3]

=] Dairage sE

54427BXX

Rys. 26: Budowa modutu roztadowania obwodu po$redniego MOVIAXIS® MXZ

Widok od przodu

(1]
(2]
(3
[4]
(8]

X14: Wtyczka sterownika

X5a, X5b: zasilanie 24-V

X4: Przytacze obwodu posredniego

X15: Przytacze rezystora hamujacego do roztadowania

Zaciski ekranujgce kabli mocy
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Budowa urzadzenia
Kombinacje opcji przy dostawie

3.16 Kombinacje opcji przy dostawie

Moduty osi zawierajg system budowy, mogacy obejmowaé az do 3 opcji.

|_| (1]
| H\ 2]

(3]

N

A

™~ [4]

56598axx
Rys. 27: Mozliwo$¢ kombinacji gniazd
[1-3] Gniazda 1 - 3, obtozenie, patrz ponizsza tabela
[4] Ptytka sterownicza - komponenty urzadzenie podstawowego

Urzadzenia Ponizsza tabela przedstawia mozliwe kombinacje oraz state przyporzadkowanie kart
zgodne z do gniazd.
EtherCAT
Kombinacje opcji Opcje mogg zostac podtaczone do nastepujacych kombinacji:
z bazujacg P : . .
na EtherCAT Kombinacja Gniazdo 1 Gniazdo 2 Gniazdo 3
magistralg !
Systembus 2

3 XIA11A

4 XIO11A XGH

5 XGS

6 XIO11A

7

8 XSE24A XGH

o XIA11A XGS

10 XIA11A

1

12 XGS XGH

13 XGH

14

15 XGS XGS
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Budowa urzadzenia
Kombinacje opcji przy dostawie

Wersja CAN Ponizsze tabele przedstawiajg mozliwe kombinacje oraz state przyporzadkowanie kart
urzadzen do gniazd.
Kombinacje Opcje Feldbus mogg zostac podtaczone do nastepujgcych kombinacji:
Z Feldbus e . . .
Kombinacja Gniazdo 1 Gniazdo 2 Gniazdo 3

1 Opcja Feldbus"

2

3 XIATA

4 XIO11A XGH

5 XGS

6 Opcja Feldbus™ XIO11A

7

8 XGH

XIA11A —

9 XGS

10 XIAT1A

11 Opcja Feldbus™

12 XGS ] XGH

Opcja Feldbus )
13 XGH
14 Opcja Feldbus™
: . XGS
15 XGS Opcja Feldbus )

1) Opcja Feldbus:
- XFE24A: EtherCAT
lub
- XFP11A: Profibus
lub
- XFA11A: K-Net

Kombinacje z XIO Opcje mogg zostac podtaczone do nastepujgcych kombinacji:

Kombinacja Gniazdo 1 Gniazdo 2 Gniazdo 3
1
2 XIA11A
3 XGH
4 XGS
5 XGH
XIA11A _—
6 XGS
XIO11A
7 XGS
XGH
8 XGH
9 XGS XGS
10
11 XIO11A XGH
12 XGS
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Budowa urzadzenia
Kombinacje opcji przy dostawie

Kombinacje z XIA

Kombinacje
wytgcznie XGH,
XGS

Kombinacje
wytgczenie XGS

Opcje mogq zosta¢ podigczone do nastepujgcych kombinacji:

Kombinacja Gniazdo 1 Gniazdo 2 Gniazdo 3

1

2 XGH

3 XGS

4 XGS

5 XIA11A XGH XGH

6 XGS ' XGS

7

8 XIA11A XGH

9 XGS

Opcje mogq zosta¢ podigczone do nastepujgcych kombinacji:

Kombinacja Gniazdo 1 Gniazdo 2 Gniazdo 3
1
2 XGS XGH
3 XGH

Opcje mogg zostac podtaczone do nastepujacych kombinacji:

Kombinacja
1

Gniazdo 1

Gniazdo 2 Gniazdo 3

XGS

2

XGS

Instrukcja obstugi — Serwowzmacniacz wieloosiowy MOVIAXIS® MX
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Budowa urzadzenia
Opcjonalna karta multienkodera XGH11A, XGS11A

3.17 Opcjonalna karta multienkodera XGH11A, XGS11A

Dane techniczne

Karta multienkodera rozszerza system MOVIAXIS®, w celu umozliwienia analizowania

dodatkowych enkoderéw.

Dostepne sg dwie karty multienkodera, ktére nalezy wybra¢ w zaleznoéci od
analizowanego typu enkodera, patrz tabela na str. 44. Dodatkowo dostepne jest

analogowe wejscie roznicowe (+10 V).

XGH

[X61]

[X63]

.
ol

Rys. 28: Karta multienkodera w wersji XGH i XGS

Dane techniczne wej$cia réznicowego X61:

* Tolerancja: £ 10 V.

* Rozdzielczosé: 12 Bit.

* Update co 1 ms.

To wejscie moze by¢ uzywane jako

+  Wejscie wartosci zadanej n lub M.

* Ogodlne wejscie wartosci mierzone;.

*  Wartos¢ graniczna momentu obrotowego.

[X61]

[X62]

[X64]

61820axx
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Budowa urzadzenia 3
Opcjonalna karta multienkodera XGH11A, XGS11A

Przeglad funkcji

Dane techniczne X62:
« RS422.

* Maksymalna czestotliwos¢: 200 kHz.

+ Wydanie symulacji na podstawie enkodera silnika lub opcjonalnego, wybieranie
poprzez parametry urzadzenia.

* Dowolnos¢ wyboru rozdzielczosci w 2. potedze 26.212 [rozdzielczosé / obrot].

* Mozliwe zwielokrotnienie sygnatéw enkodera.

* Maksymalnie mozliwa predkos¢ obrotowa zalezy od ustawionej rozdzielczosci

emulacji:

ustawiona rozdzielczo$¢

maksymalnie mozliwa
predkos¢ obrotowa [min'1]

64 - 1024 brak ograniczenia

2048 5221

4096 2610

Funkcje Wersja XGH | Wersja XGS

Funkcjonalno$¢ SSI

- X

Funkcjonalnos$¢ Hiperface

Funkcjonalno$¢ EnDat 2.1

Funkcjonalno$¢ enkodera
inkrementalnego / sin-cos

Symulacja enkodera

Analiza temperatury

Wejscie analogowe

Opcjonalne napiecie zasilajgce 24 V

Rezolwer

* Podczas przytgczania enkoderéow HTL skonsultowac¢ sie z SEW-EURODRIVE.

+ Dla wszystkich enkoderéw, podtagczanych do karty multienkodera, konieczne
sq 15-biegunowe wtyczki SUB-D.
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Budowa urzadzenia
Opcjonalna karta multienkodera XGH11A, XGS11A

Uzywane Podane w ponizszych tabelach enkodery analizowane sg przez karte multienkodera.

44

enkodery

Nazwa enkodera SEW | Uktad enkodera Nazwa producenta/producent Napiecie
ALTH " Enkoder liniowy Hiperface L230 / SICK-Stegmann '
EKOH Single-Turn Hiperface SKS36 / SICK-Stegmann
ASOH E_nkoder wartqéci absolutnych SRS36 / SICK-Stegmann
Single-Turn Hiperface
ES1H Single-Turn Hiperface SRS50 / SICK-Stegmann
ES3H/ES4H Enkoder wartosci absolutnych SRS64 / SICK-Stegmann
Single-Turn Hiperface
AKOH Multiturn Hiperface SKM36 / SICK-Stegmann
AS1H . Multiturn Hiperface SRM50 / SICK-Stegmann
AS3H/AS4H E?pk:l?aeégvartoéci absolutnych Multiturn SRM64 / SICK-Stegmann
AV1H Enkoder warto$ci absolutnych Hiperface | SRM50C3 / SICK-Stegmann
EV1C HTL ROD436 1024 / Heidenhain
EVIR TTL ROD466 1024 / Heidenhain
EV1S Sinus ROD486 1024 / Heidenhain
EVAT TTL ROD426 1024 / Heidenhain 12V
EV2R Enkoder OG71-DN 1024R / Huibner
EV2T Enkoder OG71-DN 1024TTL / Hubner
AV1Y Enkoder wartosci absolutnych SSI ROQ424SSI / Heidenhain
ES1S OG72S-DN1024R / Hubner
ES2S OG72S-DN1024R / Hubner
EV2S OG71S-DN1024R / Hubner
EH1S HOG74-DN1024R / Hubner
ES1R OG72-DN1024R / Hubner
ES2R Enkoder OG72-DN1024R / Hubner
EH1R HOG74-DN1024R / Hubner
ES1T OG72-DN1024TTL / Hubner
ES2T OG72-DN1024TTL / Hubner
EH1T HOG74-DN1024TTL / Hubner
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Budowa urzadzenia
Opcjonalna karta multienkodera XGH11A, XGS11A

Uktad enkodera Nazwa producenta/producent Napiecie
Enkoder laserowy DMES5000 / SICK-Stegmann

Enkoder laserowy DME4000 / SICK-Stegmann 24V
Enkoder warto$ci absolutnych SRS60 / SICK-Stegmann

Single-Turn Hiperface

Enkoder warto$ci absolutnych Multiturn SRM60 / SICK-Stegmann
Hiperface 12V

Enkoder warto$ci absolutnych ECN1313 / Heidenhain
Single-Turn

Enkoder wartosci absolutnych Multi-Turn | EQN1325 / Heidenhain
BTL5-S112-M1500-P-S32 / Balluf 24V

GM401/1VO 12V

AMS200/200 / Leuze

OMS1 / Leuze

WCS2 LS 311 / Pepperl & Fuchs 24V
DME 3000 111 / Sick

DME 5000-111 / Sick

ssl
AG100 MSSI / Stegmann 12V
AG626 / Stegmann 24V
CE58/T&R 12V
LE100/T&R
24V
EDM / Visolux
OMS2 / Leuze
24V
WCS2A / Pepperl & Fuchs
Przytacze i opis zaciskéw karty
Obftozenie
stykow X61 - — - - - -
Zacisk | Obtozenie Opis skrécony Rodzaj wtyczki
X61
Al 0+ Analogowe wejscie
_ réznicowe
2|Al0 Mini Combicon 3.5,
DGND Odniesienie dla PIN 4 | 5-bieg. Przekréikabla
I Obcional ilani maks.: 1,5 mm*,
4 24V pcjonaine zastianie | i, 75 mm2
napigciem enkodera
5 n.c.
WSKAZOWKA
Zasilanie 24-V przy PIN 4 dopuszczalne jest tylko przy zastosowaniu enkoderow 24-V.
o Przestrzegaé zabezpieczen zgodnych z UL. Patrz w tym celu rozdziat "Instalacja
1 spetniajgca warunki UL" na str. 99.
Zasilanie musi by¢ przetgczane poprzez diode z wystarczajacg obcigzalnoscig
pradowa.
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3 Budowa urzadzenia
Opcjonalna karta multienkodera XGH11A, XGS11A

Ograniczenie podczas analizy wejs¢ przy wyposazeniu modutu osi w karty multienkodera 1/ O

WSKAZOWKA
Jesli modut osi wyposazony jest w dwie karty multienkodera 1/ 0O i jedng karte
o multienkodera lub w jedng karte multienkodera | / O i dwie karty multienkodera (patrz
1 ponizsza tabela), podczas analizy wejs¢ i wyjS¢ obowigzujg nastepujgce ograniczenia:
Analizowane moga by¢ tylko wejscia i wyjscia (o ile wystepuja) dwdch kart.

Wariant Wetknieta karta Wetknieta karta Wetknieta karta
1 Kartal/O Kartal/O Karta multienkodera
2 Kartal/O Karta multienkodera Karta multienkodera

Schematy pofaczen dla enkodera z zewnetrznym zasilaniem napieciem
Schematy potgczeh wskazujg przytacze jednej i dwoch kart multienkodera. Przy
enkoderach 12-V zewnetrzne zasilanie napieciem konieczne jest dopiero przy dwoch
kartach multienkodera, gdy taczny prad enkodera = 800 mA.

[2] 1]
X61 | ]
[ o ]
(DGND) 3 | T GND
(+24V) 4 | T K] 24V
[ ] F
o)
o
)
X63 / X64
e (3]

62357axx
Rys. 29: Schemat potaczen z jedng kartg multienkodera

Legenda, patrz Rys. 30.
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Budowa urzadzenia

Opcjonalna karta multienkodera XGH11A, XGS11A

(1]

[2]

x61 | I

[ o
(DGND)3 | - —
w24vy 4 | T K]

( ) | o

)

X63/X64 | |02
L) 3]

[2]

x61 | I

=
4 % K]

)

o)

X63/X64 | |2°
L) 3]

GND
+24V /[ +12V

Rys. 30: Schemat potaczen z dwiema kartami multienkodera

[11  Zrédio napiecia

[2] Karta multienkodera

[3] Enkoder

Obtozenie stykéw

62358axx

X62 sygnaty
enkoder-emulator

Zacisk

Obtozenie Opis skréocony

Rodzaj wtyczki

X62

Sygnat sciezka A (cos+)

Sygnat sciezka B (sin+)

Sygnat $ciezka C

n.c.

Enkoder emulatora

DGND sygnatow

Sygnat $ciezka A_N (cos-)
Sygnat sciezka B_N (sin-)

0N O g~ O N =

Sygnat Sciezka C_N

©

nc.”

1) Nie moze zostaé podtaczony zaden kabel
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Opcjonalna karta multienkodera XGH11A, XGS11A

Obtozenie stykéw
X63 XGH

X64 XGS

Zacisk

Funkcja przy enkoderze TTL,
enkoderze sin/cos

Rodzaj wtyczki

z enkoderem TTL,
enkoderem sin/cos

X63 (XGH)

Sygnat $ciezka A (cos+)

Sygnat sciezka B (sin+)

Sygnat sciezka C

nc.?

n.c.”

TF/TH/KTY-

0 N OOl AWM~

n.c.1)
DGND

©

Sygnat $ciezka A_N (cos-)

10
11

Sygnat $ciezka B_N (sin-)
Sygnat sciezka C_N

12

n.c.”

13
14

n.c.1)
TF/TH/KTY+

15

Us

Sub-D 15-pinowy
(female)

1) Nie moze zostaé podtaczony zaden kabel

Obtozenie stykéw
X63 XGH

X64 XGS

Zacisk

Funkcja przy enkonderze Hiperface

Rodzaj wtyczki

z enkoderem
Hiperface

X63 (XGH)

Sygnat sciezka A (cos+)

Sygnat Sciezka B (sin+)

nc.?

DATA+

n.c.”

TF/TH/KTY-

n.c.”

0N OOl AWM -

DGND

©

10

Sygnat $ciezka A_N (cos-)
Sygnat sciezka B_N (sin-)

1

n.c.”

12
13

DATA-

nc.”

14

TF/TH/KTY+

15

Us

1) Nie moze zostaé podtaczony zaden kabel

Sub-D 15-pinowy
(female)

Instrukcja obstugi — Serwowzmacniacz wieloosiowy MOVIAXIS® MX




Budowa urzadzenia

Opcjonalna karta multienkodera XGH11A, XGS11A

Obtozenie stykéw
X63 XGH

X64 XGS

z EnDat 2.1

Obftozenie stykéw
X64 XGS z SSI

Zacisk Funkcja przy EnDat 2.1 Rodzaj wtyczki
X63 (XGH)
1 | Sygnat $ciezka A
2 | Sygnat $ciezka B
3  Takt+
4 | DATA+
5| nct
6 TF/TH/KTY-
7 nc?
8  DGND (Sf;lrl.)n-;DIJ)S-pinowy
9 | Sygnat $ciezka A_N
10 | Sygnat sciezka B_N
11 | Takt-
12 | DATA-
13 nc.)
14 | TF/TH/KTY+
15  Us

1) Nie moze zostaé podtaczony zaden kabel

Zacisk

Funkcja przy SSI

Rodzaj wtyczki

X64 (XGS)

n.c.”

nc.?

Takt+

DATA+

nc.?

TF/TH/KTY-

n.c.”

0 N O g AW N -

©

DGND

n.c.”

10

n.c.”

1
12

Takt-
DATA-

13

n.c.”

14
15

TF/TH/KTY+
Us

Sub-D 15-pinowy
(female)

Nie moze zosta¢ podtaczony zaden kabel
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Obtozenie stykéw

X64 XGS z SSI
(AV1 Y) Zacisk Funkcja przy SSI (AV1Y) Rodzaj wtyczki
X64 (XGS)
1 | Sygnat $ciezka A (cos+)
2 | Sygnat $ciezka B (sin+)
3  Takt+
4 | DATA+
5| nct
6 TF/TH/KTY-
7 nc?
8 | DGND (Sf;lrl.)n-;DIJ)S-pinowy
9 | Sygnat $ciezka A_N (cos-)

-
o

Sygnat sciezka B_N (sin-)
Takt-

12 | DATA-

13 nc.)

14 | TF/TH/KTY+

15  Us

N
N

1) Nie moze zostaé podtaczony zaden kabel
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Budowa urzadzenia

Opcjonalne ztgcze Feldbus PROFIBUS XFP11A

3.18 Opcjonalne zigcze Feldbus PROFIBUS XFP11A

Funkcje zaciskéw

Widok z przodu XFP11A | Opis

Przetaczniki DIP

Zacisk AL G
56596AXX | RUN: Dioda pracy PROFIBUS Wyswietla prawidtowa
(zielona) prace elektroniki Bus.
BUS FAULT: Dioda btedu Wyswietla btagd PROFIBUS-DP.
PROFIBUS (czerwona)
Obtozenie
X31: Przytacze PROFIBUS X31:1 N.C.
20 X31:2 N.C.
1 X31:3 RxD / TxD-P
2 X31:4 CNTR-P
22 X31:5 DGND (M5V)
3 X31:6 VP (P5V /100 mA)
2 X31:7 N.C.
X31:8 RxD / TxD-N
X31:9 DGND (M5V)
24 ADDRESS: Przetaczniki DIP do | 2° Wartos¢: 1
25 ustawienia adresu stacji 21 Wartosé: 2
6 PROFIBUS 22 Wartosé: 4
2 28 Wartosé: 8
24 Wartos¢: 16
nc 25 Warto$é: 32
26 Wartosé: 64
nc Zarezerwowana

Obsadzenie
wtykéw
wtyczka.
RxD/TxD-P 3
RxD/TxD-N 8
CNTR-P 4
DGND (M5V) 5
VP (P5V/100mA)| 6
DGND (M5V) 9
1]
[11 9-pinowy wtyk Sub-D
[2] Kabel sygnatowy, skrecony
Potgczenie
MOVIAXIS® /
PROFIBUS

Podtaczenie do sieci PROFIBUS odbywa sie za pomocg 9-stykowego wtyku Sub-D
zgodnie z IEC 61158. Wykonac potaczenie magistrali T z odpowiednio wykonang

(2]

NS

Rys. 31: Obsadzenie 9-pinowego wtyku Sub-D zgodnie z IEC 61158

[3] Potaczenie przewodnikowe pomiedzy obudowg wtyku a ekranowaniem!

Potaczenie opcji XFP11A z systemem PROFIBUS odbywa sie z reguly poprzez
skrecony, ekranowany przewdd dwuzytowy. Przy wyborze wtyku Bus nalezy zwrécic

uwage na maksymalng mozliwg predkos¢ przesytu danych.

Podtaczenie przewodu dwuzytowego do wtyku PROFIBUS odbywa sie na stykach 3
(RxD/TxD-P) i 8 (RxD/TxD-N). Przez te dwa styki odbywa sie komunikacja. Sygnaty
RS-485 RxD/TxD-P i RxD/TxD-N muszg mie¢ taki sam styk dla wszystkich urzadzen

abonenckich PROFIBUS.
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Opcjonalne ztgcze Feldbus PROFIBUS XFP11A

1

Poprzez pin 4 (CNTR-P) ztgcze szeregowe PROFIBUS przesyta sygnat sterowania TTL
dla wzmacniacza regeneracyjnego lub adaptera LWL (odniesienie = pin 9).

WSKAZOWKA

Urzadzenia abonenckie muszag przy dtugich kablach magistrali znajdowaé sie na
"twardym", wspélnym potencjale odniesienia.

Szybkosé
transmisji wieksza
Jak 1,5 Mboda

Ustawianie
adresu stacji

52

Eksploatacja XFP11A z szybkosciami transmisji > 1,5 Mboda moze by¢ realizowana
wytgcznie za posrednictwem specjalnych wtykéw Profibus 12-Mbodéw.

Adres stacji PROFIBUS ustawiany jest za pomoca przetacznikow DIP 2°... 28 na karcie
opgciji. MOVAXIS® obstuguje zakres adresu 0...125.

Fabrycznie adres stacji PROFIBUS ustawiony jest na 4:
.- nh.l\nl
85
e

|ﬂ = 20 _ wartosé:
20 21 ., wartosé:

1 2% - warto$¢:

2" 23 wartosé:

0N
X X X X
o000
o
ohOOoO

94 2; ~ wartoéé: 16 x 0=02% _ warto$é: 32x0=0
2° - warto$é: 64 x0=0

nc
56596AXX

Zmiana adresu stacji PROFIBUS podczas trwajgcej pracy nie jest natychmiast
wprowadzona. Zmiana stanie sie aktywna dopiero po ponownym wigczeniu
serwowzmachniacza (sie¢ +24 V WYL./WL.).

Przyktad: Ustawianie adresu stacji PROFIBUS 17

S -7
g8
Ko
:-?H 5
-’ =
A 20 20 . warto$é: 1x1=1
‘. 1 21 . warto$é: 2x0=0
2" 22 wartosé: 4x0=0
22 2%, warto$¢: 8 x0=0
23
4 2% - wartosé: 16 x 1 =16
2% %5 _ wartosé: 32 x0=0
25 26 _ wartoé¢: 64 x 0 = 0
26
nc
06228AXX
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Budowa urzadzenia
Opcjonalne ztgcze Feldbus K-Net XFA11A

3.19 Opcjonalne zigcze Feldbus K-Net XFA11A

Zigcze Feldbus XFA11A (K-Net) jest podzespotem Slave do podigczania do
szeregowego systemu magistrali dla transmisji danych High-Speed. Na kazdy modut osi
montowac¢ maksymalnie jedno ztgcze Feldbus XFA11A.

Funkcje zaciskéw

Opis skrocony Zacisk

Przytacze K-Net i
@ (gniazdo RJ45) X31:

]

|
E
=

' E Przytacze K-Net i
i G (gniazdo RJ45) X32:

i
=
=

WSKAZOWKA

X31 i X32 stosowane do wyboru jako wejscie lub wyjscie.

Dane techniczne

K-Net

Rozdzielenie galwaniczne nie

Szeroko$¢ pasma magistrali maks. 50 Mbit/s
Technika przytaczeniowa 2xRJ-45

Maks. wydtuzenie magistrali 50 m

Medium transmis;ji Kabel CAT7
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3 Budowa urzadzenia
Opcjonalne ztgcze Feldbus EtherCAT XFE24A

3.20 Opcjonalne zigcze Feldbus EtherCAT XFE24A

Dane techniczne

Zigcze Feldbus XFE24A to podzespét Slave do podigczania do sieci EtherCAT.
W jednym module osi moze zosta¢ zamontowane maks. jedno ztgcze Feldbus XFE24A.
Ztacze Feldbus XFE24A pozwala MOVIAXIS® na komunikowanie sie ze wszystkimi
systemami Master EtherCAT. Obstugiwane sg wszystkie standardy ETG (EtherCAT
Technology Group), jak np. okablowanie. Nalezy w tym celu przeprowadzic¢
okablowanie od przodu i od stron klienta.

Opcja XFE24A (MOVIAXIS®)

Standards IEC 61158, IEC 61784-2

Szybkos¢ przesytu 100 Mbodoéw petny duplex

Technika przytaczeniowa 2 x RJ45 (8x8 modularJack)

Nie zintegrowane, gdyz zakonczenie Bus aktywowane jest

Zakonczenie Bus .
automatycznie.

OSl Layer Ethernet Il
Adres stacji Ustawianie poprzez EtherCAT-Master
Vendor ID 0x59 (CANopenVendor ID)

¢ CoE (CANopen over EtherCAT)

EtherCAT services - VoE (Simple MOVILINK-Protocol over EtherCAT)

Status oprogramowania

firmowego MOVI AXIS® od statusu oprogramowania firmowego 21 lub wyzszego

Srodki pomocnicze przy

P Oprogramowanie PC MOVITOOLS® MotionStudio od wersji 5.40
uruchamianiu

ey [1]

Przetacznik LAM
» Polozenie przetacznika 0: Wszystkie moduty osi oprocz ostatniego

XRE

|
F1

- RUN

9.
—_
¥ * Polozenie przetgcznika 1: Ostatni modut osi w grupie

Przetacznik F1
[2] .

Potozenie przetacznika 0: Stan fabryczny

.ERR (3] » Polozenie przetacznika 1: zarezerwowane dla rozszerzenia funkgciji
| L"k.'" 4 [2] LED RUN; Kolor: zielony / pomaranczowy
! "’*.om 3] [3] LED ERR,; Kolor: czerwony
[4] LED Link IN; Kolor: zielony

EtherCAT [5] LED Link OUT; Kolor: zielony
!§ [6] Wejscie Bus
| a [6] [71  Wyjscie Bus

(7]

:“E-}E"'r
P W
| ]

Wiecej informacji na temat karty Feldbus EtherCAT znajduje sie w podreczniku
"Serwowzmacniacz wieloosiowy MOVIAXIS® MX ztacze Feldbus XFE24A EtherCAT".
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Budowa urzadzenia
Opcjonalna bazujaca na EtherCAT magistrala Systembus XSE24A

3.21 Opcjonalna bazujaca na EtherCAT magistrala Systembus XSE24A

Bazujgca na EtherCAT magistrala Systembus XSE24A to opcjonalny, wewnatrzosiowy
podzesp6t rozszerzeniowy. Ten podzespdt pozwala na realizacje funkcjonowania
bazujgcej na EtherCAT magistrali High-Speed-Systembus dla MOVIAXIS®. Opcjonalny
podzespo6t XSE24A nie jest kartg Feldbus i nie moze byé uzywany do komunikowania
sie z EtherCAT-Master innych producentéw.

Okablowanie systemowe przeprowadzane jest analogicznie do okablowania magistrali
CAN-Systembus z objetym zakresem standardowej dostawy potgczenie wtykowym
RJ45 na gornej czesci urzgdzenia. Magistrala CAN-Systembus nie jest dostepna przy
uzyciu XSE24A.

———— [1]  Przetacznik LAM
.HQJ |~ L * Potozenie przetacznika 0: Wszystkie moduty osi oprécz ostatniego
LAM m [;] * Potozenie przetgcznika 1: Ostatni modut osi w grupie
F1 2 [2] Przetgcznik F1
.RUN [3] » Potozenie przetgcznika 0: Stan fabryczny
'ERR [4] * Potozenie przetacznika 1: zarezerwowane dla rozszerzenia funkcji

[5] [3] LED RUN; Kolor: zielony / pomaranczowy
[6] [4] LED ERR; Kolor: czerwony

[5] LED Link IN; Kolor: zielony

[6] LED Link OUT; Kolor: zielony

Lnk.IN
| Lnk.OIJT
]
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Opcjonalna karta wejscia/wyjscia typ XIO11A

3.22 Opcjonalna karta wejscia/wyjscia typ XIO11A

WSKAZOWKA

Informacje na temat uzytych w ponizszych schematach wymiaréw znajdujg sie na str. 89
w rozdziale "Funkcje zaciskow".

STOP!

Pomiedzy serwowzmacniaczem a binarnymi wej$ciami i wyjsciami na karcie XIO
wystepuje galwaniczne rozdzielenie.

Zwraca¢ uwage, aby binarne wej$cia i wyjscia nie byly miedzy sobg rozdzielane
galwanicznie

Zasilanie

Zachowanie
modutu

Zwarcie

Przetgczanie
obcigzen
induktywnych

«  Uktad logiczny modutu zasilany jest przez MOVIAXIS®.

» Binarne wejscie i wyjscia zasilane sg przez przednie zaciski DCOM i 24-V. Napiecie
zasilajgce musi by¢ zabezpieczone za pomoca 4 A, patrz w tym celu takze str. 99 w
rozdziale "Instalacja spetniajgca warunki UL".

+ Binarne wejscia i wyj$cia sg rozdzielone galwanicznie w kierunku zasilania uktadu
logicznego.

Przy zwarciu binarnego wyjscia sterownik przechodzi w tryb pulsujacy, chronigc w ten
sposo6b samego siebie. Stan wyjscia binarnego zostaje zachowany.

Po przerwaniu zwarcia, wyjscie binarne posiada stan, nadawany aktualnie przez
MOVIAXIS®.

* Modut nie posiada zadnej wewnetrznej diody ruchu swobodnego do pobierania
energii induktywnej przy wytgczaniu obcigzen induktywnych.

* Induktywna obcigzalno$¢ na wyjscie wynosi 100 mJ przy czestotliwosci 1 Hz.

+ Energia induktywna zamieniana jest w tranzystorze przetacznikowym w energie
cieplng. Ustawiane jest napiecie -47 V. W ten sposo6b roztadowanie energii nastepuje
szybciej, niz przy zastosowaniu diody ruchu swobodnego.

* Obcigzalnos¢ wyjs¢ przez induktywne obcigzenia moze zostaé zwiekszona przez
dofgczenie zewnetrznej diody ruchu swobodnego. W tym przypadku czas
wytgczenie zostanie znacznie wydtuzony.
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Budowa urzadzenia
Opcjonalna karta wejscia/wyjscia typ XIO11A

+24 V

DCOM

+24 V

Obcigzenie
L

DCOM
L

XIO11A

o S ——

DCOM

1|

Uktad
logiczny

DCOM

DGND

L
DGND

58750apl

Rys. 32: Schemat zasadniczy do zastosowanie diody ruchu swobodnego przy wyjsciu binarnym

[1] Dioda ruchu swobodnego

Réwnolegte Réwnolegte przetagczanie 2 wyjs¢ binarnych jest mozliwe, dzieki temu nastepuje

przetgczanie wyjs¢  podwojenie prgdu znamionowego.

binarnych

Ten podzespoét posiada

+ 8 wejs¢ binarnych,

* 8 wyjs¢ binarnych,

* rozdziat potencjatow pomiedzy wejsciami / wyjsciami a uktadem elektronicznym.

Funkcje zaciskow

Okreslenie
DCOM

Zacisk

+24 V

DO O

DO 1

DO 2

DO 3

DO 4

DO 5

DO 6

© 00 N/ 0 |l WOWIN =

DO 7

-
o

Wtyczka

X21

Rozmiar wtyczki

COMBICON 5.08
jedna zyta na zacisk: 0,20 ... 2,5 mm?
dwie zyty na zacisk: 0,25 ... 1 mm?

DI O

DI 1

DI 2

DI3

DI 4

DI 5

DI 6

D17
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Budowa urzadzenia
Opcjonalna karta wejscia/wyjscia typ XIO11A

Schemat
podigczenia 2y A
DCOM 1y
|
XIO1A :
i
+24 V| | Zasilanie !
zasilaniem |
|
i
DCOM 1
i
!
I
DIO i
i Uktad
! logiczny
I I
DCOM DCOMDi GND DGND
I
i
I
56935apl
Rys. 33: Schemat zasadniczy dla jednego wejscia binarnego
+24 V
DCOM
|
XIO1A :
+24 V. |
o ’ i
wl .
g i
8 DCOM ]l I
DCOM I Uktad
i logiczny|
| L
DOO O DCOM : DGND DGND
i
T
i
56936ap!
Rys. 34: Schemat zasadniczy dla jednego wyjscia binarnego
WSKAZOWKA
Po rozdzieleniu zasilania 24 V dla wyjs¢ przestajg funkcjonowac takze wejscia.
[ ]
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Budowa urzadzenia
Opcjonalna karta wejscia/wyjscia typ XIA11A

3.23 Opcjonalna karta wejscia/wyjscia typ XIA11A

WSKAZOWKA

Informacje na temat uzytych w ponizszych schematach wymiaréw znajdujg sie na str. 89
w rozdziale "Funkcje zaciskow".

STOP!

Pomiedzy serwowzmacniaczem a analogowymi wej$ciami i wyjSciami na karcie XIA
nie wystepuje galwaniczne rozdzielenie.

Zasilanie

Zachowanie
modutu

Zwarcie

Przetgczanie
obcigzen
induktywnych

«  Uktad logiczny modutu zasilany jest przez MOVIAXIS®.
* Analogowe wejscia i wyjcia takze sg zasilane przez MOVIAXIS®.

+ Binarne wejscie i wyjscia zasilane sg przez przednie zaciski DCOM i 24-V. Napiecie
zasilajgce musi by¢ zabezpieczone za pomocg 4 A, patrz w tym celu takze str. 99
w rozdziale "Instalacja spetniajgca warunki UL".

+ Binarne wejscia i wyj$cia sg rozdzielone galwanicznie w kierunku zasilania uktadu
logicznego.

Przy zwarciu binarnego wyj$cia sterownik przechodzi w tryb pulsujacy, chronigc w ten
sposbéb samego siebie. Stan wyjscia binarnego zostaje zachowany.

Po przerwaniu zwarcia, wyj$cie binarne posiada stan, nadawany aktualnie przez
MOVIAXIS®.

* Modut nie posiada Zzadnej wewnetrznej diody ruchu swobodnego do pobierania
energii induktywnej przy wytgczaniu obcigzen induktywnych.

* Induktywna obcigzalno$¢ na wyjscie wynosi 100 mJ przy czestotliwosci 1 Hz.

« Energia induktywna zamieniana jest w tranzystorze przetgcznikowym w energie

cieplng. Ustawiane jest napiecie 47 V. W ten sposo6b roztadowanie energii nastepuje
szybciej, niz przy zastosowaniu diody ruchu swobodnego.

* Obcigzalno$¢ wyjs¢ przez induktywne obcigzenia moze zosta¢ zwiekszona przez
dotgczenie zewnetrznej diody ruchu swobodnego. W tym przypadku czas
wytgczenie zostanie znacznie wydiuzony.
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3 Budowa urzadzenia
Opcjonalna karta wejscia/wyjscia typ XIA11A

+24 V

DCOM

Obcigzenie
.

XIA11A

DCOM

Uktad
logiczny

L
DGND DGND

1

DCOM

56942apl

Rys. 35: Schemat zasadniczy do zastosowanie diody ruchu swobodnego przy wyjsciu binarnym

Dioda ruchu swobodnego

Réwnolegte Réwnolegte przetaczanie 2 wyjs¢ binarnych jest mozliwe, dzieki temu nastepuje
przetgczanie wyjs¢  podwojenie prgdu znamionowego.

binarnych

Ten podzespoét posiada

3
.

3

Funkcje zaciskow

2 wejscia analogowe (réznicowe),

2 wyjscia analogowe,

4 wejscia binarne,

4 wyjScia binarne,

rozdziat potencjatébw pomiedzy binarnymi wejsciami/wyjSsciami a ukladem

elektronicznym.

Okreslenie

Zacisk

DCOM

24V

DO O

DO 1

DO 2

DO 3

X25

DIO

DI 1

DI 2

O 0N oA W N =

DI 3

-
o

COMBICON 5.08

Al 0+

jedna zyta na zacisk: 0,20 ... 2,5 mm?

Al 0-

dwie zyty na zacisk: 0,25 ... 1 mm?

Al 1+

Al 1-

AO 0

AO 1

X26

DGND

DGND

0N W N =
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Budowa urzadzenia
Opcjonalna karta wejscia/wyjscia typ XIA11A

Schemat
podtgczenia
+24V N
DCOM Mg
|
XIA1A :
i
+24 V. Zasilanie |
| zasilaniem i
I
[
DCOM I
I
i
DIO :
i Uktad
1 logiczny
i T
DCOM bDcoMm | DGND DGND
I
i
i
58752apl
Rys. 36: Schemat zasadniczy dla jednego wejscia binarnego
+24V
DCOM
|
XIAT1A :
i
o [
g I [
g i
8 T
:“ i Uktad
i logiczny
| L
1 DCOM I DGND DGND
i
58753apl
Rys. 37: Schemat zasadniczy dla jednego wyjscia binarnego
WSKAZOWKA
Analogowy/binarny podzesp6t mieszany XIA11A nie posiada zadnych wewnetrznych
i diod ruchu swobodnego.
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Budowa urzadzenia
Opcjonalna karta wejscia/wyjscia typ XIA11A

XIA11A

Czujnik
-10v<U<10V

+ —
[

DGND

Szyna masy

I
DGND

56937apl
Rys. 38: Schemat zasadniczy dla jednego wejscia analogowego

XIA11A
Element czynny

IN+ ’,"”””’7‘ AOO0 Uktad
L Lol logiczny|

IN- T
T ******* -’ IDGND| DGND DGND  DGND

DGND

DGND

Szyna masy

DGND

56940ap!
Rys. 39: Schemat zasadniczy dla jednego wyjscia analogowego
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Instalacja
Instalacja mechaniczna

4
4.1

Instalacja

Instalacja mechaniczna

A UWAGA!

Nie instalowa¢ uszkodzonych modutéw wieloosiowego serwowzmacniacza
MOVIAXIS® MX, moze dojsé do obrazen ciata lub uszkodzenia elementow instalacji
produkcyjne;j.

* Przed kazdym montazem sprawdza¢ moduly serwowzmacniacza wieloosiowego
MOVIAXIS® MX pod katem zewnetrznych uszkodzen i w razie potrzeby wymieniac
moduty.

+ Sprawdzié, czy w petni dostepne sg wszystkie elementy dostawy.

Instrukcja obstugi — Serwowzmacniacz wieloosiowy MOVIAXIS® MX

STOP!

Ptyta montazowa w szafie rozdzielczej musi posiada¢ na duzej powierzchni
wilasciwosci przewodzace (metalicznie czysta, dobrze przewodzaca) dla powierzchni
montazowej systemu wzmacniacza. Tylko przy uzyciu pityty montazowej z
przewodzeniem wielkopowierzchniowym osiggany jest montaz serwowzmachiacza

wieloosiowego MOVIAXIS® MX zgodnie z wytycznymi EMC.

* Na kazde urzadzenie zaznaczyé 4 miejsca odwiertow dla gwintéw mocowania na
ptycie montazowej zgodnie z Rys. 40 i rysunkiem 41 i przedstawiong ponizej tabela.
Ustawic otwory z tolerancjg wg 1ISO 2768-mK.

* Boczny odstep pomiedzy 2 zespotami osi musi wynosi¢ przynajmniej 30 mm.
+ Ustawic sgsiadujgce urzgdzenia w zespole tak, aby do siebie przylegaty.

*+ Wykonac pasujacy gwint w ptycie montazowej i przykreci¢ moduty serwowzmacniacza
wieloosiowego MOVIAXIS® MX $rubami M6. Srednica tba $ruby od 10 mm do 12 mm.

Ponizsza tabela przedstawia wymiary widoku od tytu obudowy modutéw.

Wymiary widoku od tytu obudowy MOVIAXIS® MX

MOVIAXIS® MX A B (o3 D

[mm] [mm] [mm] [mm]
Modut osi rozmiar 1 60 30 353 362,5
Modut osi rozmiar 2 90 60 353 362,5
Modut osi rozmiar 3 90 60 453 462,5
Modut osi rozmiar 4 120 90 453 462,5
Modut osi rozmiar 5 150 120 453 462,5
Modut osi rozmiar 6 210 180 453 462,5
Modut zasilajacy rozmiar 1 90 60 353 362,5
Modut zasilajacy rozmiar 2 90 60 453 462,5
Modut zasilajacy rozmiar 3 150 120 453 462,5
Modut master 60 30 353 362,5
Modut kondensatora 150 120 453 462,5
Modut buforowy 150 120 453 462,5
24-V modut rozdzielczego 60 30 353 362,5
zasilacza sieciowego
Modut roztadowania obwodu patrz str. 65
posredniego
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Instalacja
Instalacja mechaniczna

Widok od tytu obudowy MOVIAXIS® MX modutu osi i zasilania

A?

28

(!

Rys. 40: Uktad wierconych otworéw

06695AXX

") Pozycja otworu gwintowanego
2) Tabela z wymiarami znajduje sie na str. 63
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Instalacja
Instalacja mechaniczna

Widok od tytu obudowy MOVIAXIS® MX modutu roztadowania obwodu posredniego

120
15 90
R 35 &
1) 1)
‘ R 6,5
i .
g i
i i
i i
I i
i i
Te)
gl 5
N N
R 3,5
1) \ 1)

06696AXX
Rys. 41: Uktad wierconych otworéw

) Pozycja otworu gwintowanego
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Instalacja
Instalacja mechaniczna

Minimalna wolna « W celu zapewnienia wiasciwego chitodzenia pozostawié¢ wolng przestrzen

przestrzen przynajmniej 100 mm (4 in) nad i pod urzadzeniem. Zwr6¢ uwage, aby cyrkulacja
i potozenie powietrza w tej wolnej przestrzeni nie byta ograniczona przez przewéd lub inny
montazowe element instalac;ji.

+ Zwr6¢ uwage, aby urzadzenia nie znajdowaly sie w zasiegu oddziatywania
cieptego powietrza wylotowego innych urzadzen.

+ W zespole osi potgczone ze sobg urzgdzenia musza do siebie przylegac.

* Urzadzenia montuj wytgcznie w pozycji pionowej. Montaz poziomo, skos$nie lub do
gory nogami jest niedozwolony.

min. 100 mm
(4in)

y S

W

/A

r'y

min. 100 mm
(4in)
v

55481BXX

Rys. 42: Minimalna wolna przestrzen i potozenie montazowe urzadzen

STOP!

Dla przewodéw o przekroju poprzecznym od 10 mm? obowigzujg szczegdlne katy
ugiecia zgodnie z EN 61800-5-1, w razie potrzeby wolne przestrzenie muszg zostaé
powiekszone.
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Instalacja 4
Kabel faczacy bazujacej na CAN magistrali Systembus z opcjonalnym modutem Master

4.2 Kabel 1aczacy bazujgcej na CAN magistrali Systembus z opcjonalnym
modutem Master

Ponizej jest opisane, jak nalezy wetkng¢ przewody magistrali zgtoszeniowe;j
CAN-Systembus w zespole osi.

» Natozy¢ wtyczki przewodéw magistrali zgtoszeniowej CAN [1] w sposob opisany
ponizej (X9a, X9b):

+ Zkazdej strony kable posiadajg oznaczone kolorem wtyczki i nalezy je natozy¢ w
nastepujacej kolejnosci: czerwona (b) - zielona (a) - czerwona (b) - zielona (a) -
czerwona (b) ...... .

— czerwona (b): wyjscie (RJ45), X9b

— zielona (a): wejscie (RJ45), X9a

— czarna (c); MXM wyjscie (Weidmiiller)
— czarna (d): MXP wejscie (RJ45), X9a

WSKAZOWKA
Wazne: Ostatni modut osi w zespole zaopatrzy¢ w opornik obcigzeniowy [3] (zakres
i dostawy modutu zasilania)
Zaciski * Ulozy¢ rozmieszczone przewody i zatozy¢ zaciski ekranowania elektroniki [2].

ekranujace
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Instalacja
Kabel faczacy magistrali Systembus przy kilku zespotach osi bazujacych na CAN

4.3 Kabel 1aczacy magistrali Systembus przy Kilku zespotach osi bazujacych
na CAN

* Poszczegolne zespoty osi sg okablowywane w spos6b opisany na str. 67.

» Kabel potaczeniowy CAN [1] wychodzi z wyjscia czerwonego (X9b) ostatniego
modutu osi zespotu do wejscia zielonego (X9a) pierwszego modutu osi kolejnego
zespotu.

WSKAZOWKA

Ptyty montazowe, na ktérych montowane sg zespoty osi, muszg posiadaé
1 wystarczajgce powierzchniowe potgczenie do masy, np. poprzez taSme masy.

Dtugosci konfekcjonowanego kabla potgczeniowego Systembus [1] wynoszg 0,75 mi3 m.

[1] Kabel potaczeniowy Systembus [2] Opornik obcigzeniowy

WSKAZOWKA

Wazne: Ostatni modut osi w zespole zaopatrzy¢ w opornik obcigzeniowy [2] (zakres
i dostawy modutu zasilania).
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Instalacja 4
Kabel potgczeniowy Systembus do innych urzadzen SEW bazujacych na CAN

4.4 Kabel potgczeniowy Systembus do innych urzadzen SEW bazujacych na CAN

[1] Kabel potgczeniowy Systembus [4] CAN H pomaranczowo-biaty

[2] Wtyczka wyjsciowa czarna [5] Opornik obcigzeniowy

[3] CAN L pomaranczowy [6] Potaczy¢ ekran
WSKAZOWKA

Zapewni¢ wspolny potencjat masy, np. potagczenie masy 24 V napie¢ zasilajgcych.

Dtugosci konfekcjonowanego kabla potgczeniowego Systembus [1] wynoszg 0,75 mi3 m.
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Instalacja
Kabel taczacy bazujacej na EtherCAT magistrali Systembus z opcjonalnym modutem Master

4.5 Kabel 1aczacy bazujgcej na EtherCAT magistrali Systembus z opcjonalnym
modutem Master

Ponizej jest opisane, jak nalezy wetkng¢ przewody magistrali zgtoszeniowej bazujgce;j

na EtherCAT magistrali Systembus w zespole osi.

* Natozyé wtyczki przewodéw magistrali zgtoszeniowej [1] w sposob opisany
ponizej (X9a, X9b):

+ Z kazdej strony kable posiadajg kolorowe wtyczki RJ45 i nalezy je natozy¢ w
nastepujgcej kolejnosci: czerwona (b) - zielona (a) - czerwona (b) - zielona (a) -
czerwona (b) ...... .

— czerwona (b): wyjscie (RJ45), X9b

— zielona (a): wejscie (RJ45), X9a

— zofta (c): MXM wyjscie (RJ45) (MOVI-PLC advanced, UFX41 Gateway)
— czarna (d): MXP wejscie (RJ45), X9a

[2]

[11 Kabel potaczeniowy magistrali [2] Przetacznik LAM
zgtoszeniowej + Potozenie przetacznika 0: Wszystkie moduly osi
oprocz ostatniego

Potozenie przetacznika 1: Ostatni modut osi w grupie

STOP!

Przy ostatnim module osi w zespole przetacznik DIP LAM [2] musi by¢ ustawiony
na "1", przy wszystkich innych modutach osi na "0".
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Instalacja
Kabel taczacy magistrali Systembus przy kilku zespotach osi bazujacych na EtherCAT

4.6 Kabel 1aczacy magistrali Systembus przy Kilku zespotach osi bazujacych
na EtherCAT
* Poszczegolne zespoty osi sg okablowywane w spos6b opisany na str. 70.

» Kabel pofaczeniowy [1] wychodzi z wyj$cia zbttego (b) ostatniego modutu osi
zespotu do wejscia czarnego (a) pierwszego modutu osi kolejnego zespotu.

WSKAZOWKA
Ptyty montazowe, na ktérych montowane sg zespoty osi, muszg posiadaé
i wystarczajgce potaczenie do masy, np. poprzez taSme masy.

Dtugosci konfekcjonowanego kabla potgczeniowego Systembus [1] wynoszg 0,75 mi3 m.

[11 Kabel potaczeniowy Systembus [2]  Przetacznik LAM

Potozenie przetacznika 0: Wszystkie moduty osi
oproécz ostatniego

Potozenie przetacznika 1: Ostatni modut osi w grupie

STOP!

Przy ostatnim module osi w kazdym zespole przetgcznik DIP LAM [2] musi by¢

@ ustawiony na "1", przy wszystkich innych modutach osi na "0".
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4 Instalacja
Kabel potgczeniowy Systembus do innych urzadzen SEW - magistrala Systembus bazujgca na EtherCAT

4.7 Kabel potgczeniowy Systembus do innych urzagdzen SEW - magistrala
Systembus bazujgca na EtherCAT

[41
//
1
[1] Kabel potaczeniowy Systembus [4] Uczestnik SEW ze ztaczem SEW-EtherCAT
[2] Wityczka wyjscia zétta [5] Przetgcznik LAM
Potozenie przetacznika 0: Wszystkie moduty osi oprécz
ostatniego

Potozenie przetacznika 1: Ostatni modut osi w grupie
[3] Wityczka wejscia zielona, RJ45

STOP!

Wazne: Przy ostatnim module osi w zespole przetgcznik DIP LAM [5] musi byc¢
ustawiony na "1", przy wszystkich innych modutach osi na "0".

Dtugosci konfekcjonowanego kabla potagczeniowego Systembus [1] wynoszg 0,75 mi3 m.

STOP!

Dla tego potaczenia stosowaé wytgcznie konfekcjonowane kable SEW-EURODRIVE
(obtozenie specjalne).
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Instalacja 4
Pokrywa i ostona chronigca przed dotknieciem

4.8 Pokrywa i ostona chronigca przed dotknieciem

Ostfona Nastepujace urzadzenia posiadajg pokrywe:
* Modut master (nie przedstawiony na rysunku),
* Modut kondensatora (nie przedstawiony na rysunku),
* Modut buforowy (nie przedstawiony na rysunku),
* Modut zasilania; wszystkie rozmiary,
*  Modut osi; wszystkie rozmiary,
» Zasilacz sieciowy 24 V (nie przedstawiony na rysunku),

* Modut roztadowania obwodu pos$redniego; wszystkie rozmiary, (nie przedstawiony
na rysunku).

57346axx
Rys. 43: Pokrywa i ostona chronigca przed dotknieciem

[1] Ostona
[2] Ostona chronigca przed dotknieciem
Moment dokrecenia dla $rub pokrywy wynosi 0,8 Nm.

Podczas wkrecania samonacinajgcej Sruby nalezy zwracaé¢ uwage, aby $ruba zostata
umieszczona w istniejgcym gwincie.

Osfona chronigca przed dotknieciem

A OSTRZEZENIE!

Nie zamontowane ostony chronigce przed dotknieciem.

Smieré lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pragdem.

* Natozy¢ ostony chronigce przed dotknieciem z lewej lub prawej strony zespotu
urzadzen w taki sposéb, aby nie bylo mozliwe dotkniecie elementéw
przewodzgcych prad elektryczny.

Kazdy modut zasilania posiada 2 ostony chronigce przed dotknieciem.
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4.9

Instalacja
Instalacja elektryczna

Instalacja elektryczna

N

A ZAGROZENIE!

Po odtgczeniu kompletnego zespotu osi od sieci wewnatrz urzgdzenia i przy listwach
zaciskowych przez kolejne 10 minut mogg wystepowacé niebezpieczne napiecia.

Smieré lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pragdem.
Aby zapobiec porazeniom prgdem:
» Odtaczy¢ zespdt osi od sieci i przed zdjeciem ostony odczeka¢ 10 minut.

* Po zakonczeniu pracy uruchomié zespo6t osi tylko zzamontowang ostong, gdyz przy
zdjetej ostonie urzadzenie posiada tylko klase ochrony IPOO.

A ZAGROZENIE!

Przy serwowzmacniaczu wieloosiowym MOVIAXIS® MX podczas eksploatacji moze
wystepowac prad uptywowy > 3,5 mA.

Smieré lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pradem.
W celu uniknigcie niebezpiecznych prgdéw niedziatania:

* W przypadku przewodu sieciowego < 10 mm?2 utozy¢ drugi przewod PE o przekroju
przewodu zasilajgcego przez oddzielne =zaciski. Alternatywnie mozna
zastosowaé przewo6d ochronny miedziany o przekroju poprzecznym = 10 mm? lub
aluminiowy = 16 mm?.

* W przypadku przewodu sieciowego = 10 mm? wystarczy utozy¢ przewéd ochronny
miedziany o przekroju poprzecznym = 10 mm? lub aluminiowy > 16 mm?2.

*+ Gdzie w pojedynczym przypadku moze zostaC zastosowany przetgcznik
ochronny Fl do ochrony przed bezpos$rednim i po$rednim dotknieciem, musi on by¢
uniwersalny (RCD typ B).

WSKAZOWKA

Instalacja z bezpiecznym rozdzieleniem.

Urzadzenie spetnia wymogi bezpiecznego rozdzielenia pomiedzy przytgczami mocy
i elektroniki zgodnie z normg EN 61800-5-1. W celu zapewnienia bezpiecznego
rozdzielenia podtgczone sygnatowe obwody pradowe muszg spetnia¢ wymagania
SELV (Safe Extremly Low Voltage) lub PELV (Protective Extra Low Voltage).

Instalacja musi spetnia¢é wymagania bezpiecznego rozdzielenia
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Czujnik
temperatury
w silniku
A OSTRZEZENIE!

Niebezpieczne napiecia dotykowe przy zaciskach urzadzen podczas podtgczania

btednych czujnikéw temperatury.

Smieré lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pradem.

* Do analizy temperatury mogg by¢ podtaczana tylko czujniki temperatury z
bezpiecznym rozdzieleniem od zwoju silnika. W przeciwnym razie nie zostang
spetnione wymagania odno$nie bezpiecznego rozdzielenia. W przypadku btedu
poprzez sygnalizacyjne uktady elektroniczne przy zaciskach urzadzen mogg
wystepowac niebezpieczne napiecia dotykowe.

Styczniki « Jako styczniki sieciowe i styczniki hamulca stosuj kategorie AC-3 (IEC158-1) lub
sieciowe lepsza.

i styczniki + Przewdd sieciowy: Przekréj odpowiedni do znamionowego pradu wej$ciowego
hamulca lsie¢ PrZy obcigzeniu znamionowym.

+ Doprowadzenie pradu do silnika: Przekréj odpowiedni do znamionowego pradu
wyjsciowego ly.

* Przewody elektroniki:

— jedna zyta na zacisk 0,20 ... 2,5 mm?2
— 2 zyly na zacisk 0,25 ... 1 mm?2
Wyjscie
urzgdzenia

3

STOP!

Podtaczenie do modutu osi pojemnosciowych obcigzen moze spowodowaé
zniszczenie modutu.

Podtaczaj wytacznie obcigzenia omowel/indukcyjne (silniki).
W Zzadnym wypadku nie podtagczaj obcigzen pojemnosciowych!

55482AXX

Rys. 44: Podtgczac wytgcznie obcigzenia omowe/indukcyjne
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Podftaczenie
rezystoréow
hamujacych

Praca rezystorow
hamujacych

* Chroni¢ rezystor hamujgcy za pomocag przekaznika przecigzeniowego, patrz
Rys. 47. Ustaw prad wyzwalajacy zgodnie z danymi technicznymi rezystora
hamujacego, patrz str. 199.

+ SEW-EURODRIVE zaleca podtgczenie rezystora hamujgcego w sposob
przedstawiony na Rys. 46. Przetgcznik F16 umiesci¢ w poblizu zespotu urzadzen.
Jesli do potgczenia przetgcznika F16 z modutem zasilania zostanie zastosowany
nieekranowany przewdd, musi on byé mozliwie najkrétszy. Jako kabla
potagczeniowego do rezystora hamujgcego zaleca sie zastosowanie przewodu
ekranowanego lub skreconych przewodéw pojedynczych. Przekrdj poprzeczny
zaprojektowac zgodnie z prgdem znamionowym rezystora hamujgcego.

* Przewody zasilajgce rezystoréw hamujgcych znajdujg sie w pracy znamionowej pod
wysokim napieciem stalym ok. 900 V.

A OSTRZEZENIE!

Powierzchnie rezystorobw hamujacych przy obciazeniu z Py osiagajg wysokie
temperatury do 250 °C.

Niebezpieczenstwo poparzenia i zagrozenie pozarowe.

+  Woybierz odpowiednie miejsce zamontowania. Rezystory hamujace montowane sg
zazwyczaj na szafie rozdzielczej.

* Nie dotykac rezystorow hamujacych.

Wejscia binarne /
wyjscia binarne

* Wejscia binarne oddzielone sg potencjatowo za pomoca transoptora.

STOP!

Wyijscia binarne sg odporne na zwarcia, ale nie sa odporne na napiecia obce.
Podtaczane od zewnatrz napiecia mogg spowodowac zniszczenie wyjs¢ binarnych.

Dopuszczalne
sieci zasilajgce

« MOVIAXIS® przystosowany jest do pracy w sieciach zasilajgcych z bezposrednio
uziemionym punktem zerowym (sieci TN i TT). Eksploatacja w sieciach zasilajgcych
bez uziemionego punktu zerowego (na przyktad sieci IT) jest rowniez dopuszczalna.
SEW-EURODRIVE zaleca stosowac czujnik izolacji z pomiarem kodu impulsowego.
W ten sposéb unika sie btednego zatgczania sie czujnika izolacyjnego wskutek
wystepowania pojemnos$ci doziemnych serwowzmacniacza.

»  Wartosci graniczne EMV dotyczace emisji zaktocen nie sg wyspecyfikowane dla
sieci napieciowych bez uziemionego punktu zerowego (sieci IT). Skutecznosc filtréw
sieciowych jest tu znacznie ograniczona.
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Instalacja elektryczna

Instalacja + Podtgcz zaciski przytagczeniowe wszystkich urzgdzen zespotu osi MOVIAXIS® MX
elektryczna zgodnie z odpowiednimi schematami potgczen w rozdziale "Schematy potgczen” str. 78.

» Sprawdz, czy przyporzadkowanie serwowzmachiacza wieloosiowego i silnika jest
przeprowadzone zgodnie z projektem.

+ Sprawdz, czy wszystkie kable uziemiajgce sg podtagczone.

* Aby zapobiec nieumy$lnemu rozruchowi silnika zastosuj odpowiednie $rodki,
np. zdejmujgc blok zaciskowy elektroniki X10 przy module osi. Ponadto w zalezno$ci
od rodzaju zastosowania nalezy zaplanowac¢ dodatkowe $rodki ostroznosci, aby
zapobiec zagrozeniom dla ludzi i maszyn.

* Przy podtgczaniu do sworzni Srubowych stosowaé tylko zamkniete koAcowki
kablowe, aby zapobiec wydostawaniu sie drucikow przewodu plecionego.
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Schematy potaczen

4.10 Schematy pofaczen

Wskazéwki ogdlne dotyczace schematéw pofaczen

3

3

Dane techniczne przytaczy elektroniki zasilajgcej i sterujgcej opisane sg w rozdziale
"Dane techniczne", str. 187.

Wszystkie urzgdzenia zespotu osi muszg by¢ potaczone ze sobg poprzez szyne
obwodu posredniego (PE, +U,, -U,), zasilanie napigciem 24 V (X5a, X5b) i
magistrale zgtoszeniowg (X9a, X9b).

Stycznik sieciowy "K11" musi byé umieszczony przed filtrem sieciowym.

WSKAZOWKI

Prostownik hamulca nalezy podtaczyé poprzez oddzielny przewdd zasilajacy.
Niedopuszczalne jest zasilanie napieciem silnika.

WSKAZOWKI

3

Gdy przytgcze hamulcowe i przytgcze silnika przebiega w kablu silnoprgdowym,
przewéd hamulcowy musi by¢ osobno ekranowany. Ekranowania kabla
silnoprgdowego i przewodu hamulcowego musza zosta¢ podtgczone do silnika i
serwowzmachiacza z PE.

Przy osobnym utozeniu przewodu hamulcowego musi on takze posiadac
ekranowanie.

Uwzglednia¢ rozne kryteria projektowania w celu ustalenia diugosci przewodu
hamulcowego i przewodu silnika.

Prostownik
hamulca w szafie
rozdzielczej

W przypadku montazu prostownika hamulcowego w szafie rozdzielczej przewody
miedzy prostownikiem i hamulcem utéz oddzielnie od pozostatych kabli silnopragdowych.
Wspélne uktadanie z kablami silnoprgdowymi dopuszczalne jest tylko wtedy, gdy sg one
ekranowane.
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Schematy potaczen

Przytacze modutu zasilania, modutu osi i modufu kondensatora lub modutu buforowego
Oprzewodowanie przytgczy mocy

L2
L3
PE
D00  «n
L L1 L2 L3
Filtr sieciowy
L1 L2’ Ls Diugosé przewodu < 600 mm
X4 X4 X4 X4
PE @ PE @ PE @ PE
e + T3 + 7] 1]
- 21 121 g P =127
Modut Modut osi Modut osi Modut osi
kondensatora
PEU V W
X6 X2  CvvUTUTCTCFTCFLFLOOOOO T
Ukiad sterowania |
hamulca
Wplywa
na K11
- @ = PE (punkt uziemiania obudowy)
® = Zacisk ekranujgcy mocy
Rezystor hamujacy
* Gdy nastgpi wyzwolenie F16 (zestyk wyzwalajacy przy
przekazniku przecigzenia), musi zosta¢ otwarte K11 i
DIZ& "zwolnienie stopnia koncowego" musi zawiera¢ sygnat "0".
F16 to zestyk sygnalizacyjny, oznacza to, ze obwod
oporowy nie moze zostac przerwany.
® 62359APL
Rys. 45: Schemat potgczenn MOVIAXIS™ MX, zalecane oprzewodowanie

Instrukcja obstugi — Serwowzmacniacz wieloosiowy MOVIAXIS® MX

79




Instalacja
Schematy potaczen

Przytacze modutu zasilania, kondensatora/buforowego, modutu osi, hamulca i 24 V modut
rozdzielczego zasilacza sieciowego

L2
L3
PE .
000
4 L1112 L3
Filtr sieciowy
L1" L2" L3

x4" x4" xa" x4 i
g Py Pe ) Sl
+ 3 + 7 + + 7] i
= —z1 —{z1 ] |
Modut H
kondensatora Modut zasilania Modut osi Modut osi Modut osi 24-V zasilacz |
: sieciowy |
PE +R R PEU V W : : : i
11— [ [ e
X3 X6 X2
Uktad st ia [~
ad sterowanla ) X4 = szyna obwodu posredniego
F16” hamulca
Wplywa
na K11
i ! @ = PE (punkt uziemiania obudowy)

Rezystor hamujacy ® = Zacisk ekranujgcy mocy

62360APL
Rys. 46: Przyktad: Schemat potgczen MOVIAXIS® MX i hamulec, zalecane oprzewodowanie

*

Gdy nastapi wyzwolenie F16 (zestyk wyzwalajacy przy przekazniku przecigzenia), musi zosta¢
otwarte K11 i DIOO "zwolnienie stopnia koncowego" musi zawiera¢ sygnat "0". F16 to zestyk
sygnalizacyjny, oznacza to, ze obwo6d oporowy nie moze zosta¢ przerwany.

*k

Przy zasterowaniu hamulca napieciem 24 V nalezy zwraca¢ uwage koniecznie na wtasne
ekranowanie tylko dla przewodéw hamulcowych. Dlatego zalecamy stosowanie przewodéw
hybrydowych SEW, ktére posiadajg zaréwno cato$ciowe ekranowanie, jak i wtasne ekranowanie dla
przewodu hamulcowego.

*kk

W przypadku montazu prostownika hamulcowego w szafie rozdzielczej przewody miedzy
prostownikiem i hamulcem utéz oddzielnie od pozostatych kabli silnopradowych. Wspélne uktadanie
z kablami silnopradowymi dopuszczalne jest tylko wtedy, gdy sg one ekranowane.
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Ukfad sterowania hamulca

Uktad sterowania hamulca BMK Uktad sterowania hamulca BMK

Wariant podtaczenia skrzynki zaciskowej Wariant podtaczenia tacznika wtykowego

PSRty oy .4ty .y g M A2
X6 X6
*%* *%x

Uktad sterowania Uktad sterowania
hamulca hamulca
Silnik

*hk

Skrzynka zaciskowa Wtyczka hamulca

! i
1 |
' |
| i
1 |
1 |
1 |
1 |
1 |
1 |
1 |
1 |
1 |
1 |
1 |
1 |
1 |
1 |
! Hamulec |
1 |
1 |
1 |
1 |
1 |
1 |
' |
: |
1 |
1 |
1 |
1 |
1 |
1 |
1 |
1 |
1 |
1 |
1 |

K11 K11
S |
Uktad sterowania hamulca BME Bezposrednio zasterowywany
Wariant podigczenia skrzynki zaciskowej hamulec silnikowy
Co T T T w T T e T T w
’ . |
I X6 L X6 !
| *% ! ! *% |
! Uktad sterowania | I Uktad I
I ! I
I hamulca ! | sterowania |
: """ I : hamulca I
I Unac Lo !
| . |
I ! I
y P45 D D Silnik o !
I ! I
I I | I
: K11 Hamulec | ! 3 |
I [ I I - !
I I | ; I
! PE P L l
| DBOO ?H 2 P! X |
; H a i
L K12 | s b Silnik |
1 i T e i, 5a : 1 :
1 1
! DGND Skrzynka zaciskowa | ! Hamulec :
1
| P! |
I I | I
I I | I
I I | I
I I | I
I I | I
1 1

62361apl
Rys. 47: Warianty ukiadu sterowania hamulca

Przypisy, patrz str. 80.
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Przytacze modutu zasilania
Oprzewodowanie elektroniki sterujgcej

— L
X9 X9b

opornik obcigzeniowy

Cc
Przetgcznik DIP
CAN/EtherCAT

Wewnetrzurzadzeniowy

nie dostepne
—— CAN_L
—— DGND
— CAN_L

magistrali

2 x 7-segmentowy wyswietlacz

|:| |:| Sta ng artorlznocze

Moduly zasilania I_l | | Wskazania robocze
rozmiar 1-3 — dla modutu
zasilania
X5a | X5b
1o||o 1| 24Ve
20| |o 2| DGND
30| |0 3| 24Vg
40(|0 4| BGND —
DGND ~ pg
24V dla

@ Zasilanie 24 V

zasilania hamulcow* @_  dla elektroniki sterujacej*

53664APL
Rys. 48: Schemat potaczen elektroniki sterujgcej modutu zasilania MOVIAXIS® MXP

*  Przylacze poprzez dostarczony konfekcjonowany kabel.

X9a
X9b

Wejscie magistrali zgtoszeniowej

Wyjécie magistrali zgtoszeniowej
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Przytacze modutu osi

Oprzewodowanie elektroniki sterujgcej

X9a X9b 1 -
Wejscie Wyjscie 1 Zaciski
magistrali magistrali I elektroniki
zgtoszeniowej zgloszeniowej |
o nie dostepne!
DGND pe CAN L f
AN Jese—orGND Nadrzedne
i - ®——CAN L .
nie dostgpne nie dostepne sterowanie
; PLC
stata funkcja
zwolnienie stopnia koncowego DIg@ |1
Modut osi dowolnie pr DIZ1 [ 2]
BG 1-6 dowolnie pi DIg2 |3
dowolnie p DIZ3 |4 Wyjscia binarne
dowolnie p! DIZ4 | 5
dowolnie pi DIZ5 | 6
dowolnie pi DIg6 |7
dowolnie pre DIg7 |8
dowolnie p! DIZ8 |9
Potencjat odniesienia sygnatéw binarnych DIZJ .. DIZ8 DCOM |10|
Ogolny potencijat iesieni }7 DGND |11
fwi elektroniki sterowani
2 x 7-segmentowy wyswietlacz
7‘ Stany robocze X1
- patrz .
| ]| Wskazania robocze dowolnie Doa@| 1
— dla modutu osi dowolnie DO@1|2 o
dowolnie DOZ2 |3 Wejscia binarne
dowolnie DOZ3 | 4
Potencjat odniesienia sygnatéw binarnych DOZ@ .. DOJ3 }7 DGND| 5 |
X13
Przytacze enkodera silnika
i
czujnika temperatury
opcjonalnie
Cewka i zestyk rozwierny Cewka i zestyk rozwierny X5a X5b
przekaznika i f I pr Zni i fstwa Il To||o 1] 24Ve
20| |o 2| DGND
30| |0 3| 24Vs
40| |o 4| BGND
1
[&] DGND ~ pg
[a] z =]
Z| Z|
X7 18302 X8 |30
+ + X
213/ 4 213/ 4 24V dia Zasilanie 24 V dla PLC
zasilania hamulcow* NV, NV i elektroniki sterujacej*

53659APL
Rys. 49: Schemat potaczen elektroniki sterujgcej modutéw osi MOVIAXIS® MXA

*

Przytacze poprzez dostarczony konfekcjonowany kabel.
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Schemat potgczen binarnych wejs¢ i wyjsc

+24Ve DGND
* pd

Uktad
logiczny

L

DI01..8 Z:I
DCOM

60888apl
Rys. 50: Schemat zasadniczy dla jednego wejscia binarnego
+24Ve DGND
I
Uktad
logiczny >—0 D00 1..4
L
e
DGND
60889apl

Rys. 51: Schemat zasadniczy dla jednego wyjscia binarnego
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Przytacze dodatkowego podzespotu modutu master

Oprzewodowanie

X5a

10
20
30
40

DGND ~ pg

X5b

o1
o2
o3
o 4

24Ve

DGND

24Vg

BGND

24V dla @

zasilania hamulcow*

PE (punkt uziemiania obudowy)

+

D,

Zasilanie 24 V
dla elektroniki sterujacej*

Rys. 52: Schemat potgczen modutfu master MOVIAXIS® MXM

*

STOP!

rozdzielczej.
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Przytacze poprzez dostarczony konfekcjonowany kabel.

Punkt uziemienia obudowy modutu master musi zosta¢ potaczony z PE, np. przy szafie

62224APL

85



Instalacja
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Przytacze dodatkowego podzespotu modutu kondensatora
Oprzewodowanie elektroniki sterujgcej

X5a |X5b

10| |o 1| 24Ve
20| |o 2| DGND
30| |0 3| 24V
40| |0 4| BGND

r 1L
DGND ~ pg

24V dla Zasilanie 24 V
zasilania hamulcow* ﬁ @; dla elektroniki sterujacej*

60438APL
Rys. 53: Schemat pofaczen elektroniki sterujacej modutu kondensatora MOVIAXIS® MXC

*

Przytacze poprzez dostarczony konfekcjonowany kabel.
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Przytacze dodatkowego podzespotu modutu buforowego
Oprzewodowanie elektroniki sterujgcej

X5a |X5b

10| |o 1| 24Ve
20| |o 2| DGND
30| |0 3| 24V
40| |0 4| BGND

r 1L
DGND ~ pg

24V dla Zasilanie 24 V
zasilania hamulcow* ﬁ @; dla elektroniki sterujacej*

60438APL
Rys. 54: Schemat pofaczen elektroniki sterujacej modutu buforowego MOVIAXIS® MXB

*

Przytacze poprzez dostarczony konfekcjonowany kabel.
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Schematy potaczen

Przytacze dodatkowego podzespofu 24-V modutu rozdzielczego zasilacza sieciowego

Oprzewodowanie

24 V zewnetrzne

—1odl
-
X16
X5a [ X5b
10| |0 1| 24Ve
20| |o 2| DGND
3 ro 3| 24Vg —
4 +O 4| BGND (—
—= ]:
DGND ~ pPE
Zasilanie 24 V 2avd Zasil o4y
dla elektroniki sterujgcej* ( ) a asilanie
(kanat 2) G zasilania hamulcow* ﬁ _6}), dla elektroniki sterujacej* (kanat 1)

57165apl
Rys. 55: Okablowanie 24-V modutu rozdzielczego zasilacza sieciowego

*  Przylacze poprzez dostarczony konfekcjonowany kabel.

Wiecej informacji na temat 24 V zasilania i elektroniki sterujgcej znajduje sie w
"Podreczniku dotyczacym projektowania MOVIAXIS®".
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Funkcje zaciskéw

4.11 Funkcje zaciskow

WSKAZOWKI
Wewnatrzurzadzeniowe potencjaly odniesienia:
i Okreslenie potencjatéw odniesienia znajduje sie w ponizszej tabeli:
Okreslenie Znaczenie
DGND Ogolny potencjat odniesienia elektroniki sterowania. Istnieje
PE galwaniczne potaczenie z PE.
BGND Potencjat odniesienia przytgcza hamulcowego
RGND Potencjat odniesienia dla przekaznika bezpieczenstwa
DCOM Potencjat odniesienia dla wejs¢ binarnych
WSKAZOWKI
Elementy przytaczeniowe:
i Wszystkie elementy przytaczeniowe w ponizszych tabelach przedstawione sg na
widoku z géry urzgdzenia.
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Funkcje zaciskéw

Funkcje zaciskéw modutéw zasilania MXP (10 kW, 25 kW, 50 kW, 75 kW)

1

WSKAZOWKI

Dane techniczne przytgczy elektroniki zasilajgcej i sterujgcej opisane sg w rozdziale 9
"Dane techniczne" i nalezy sie z nimi zapoznac.

Zacisk Obtozenie Opis skrécony
BEE X1:1 PE
(]| q ;((1 g o Przytacze sieciowe (BG1 /10 kW)
} =l X1:4 L3
b ] X3:1 +R
X3:2 -R .
X3 X3:3 n.c. Przytacze rezystora hamujgcego (BG1 /10 kW)
It a X3:4 PE
=8 X1:1 PE
H-1 .
T a2 2 Przytacze sieciowe (BG2 / 25 kW)
% H, x4 L3
= e X3:1 R
u : +
% H X3 X3:2 R Przytacze rezystora hamujacego (BG2 / 25 kW)
=152 x3:3 PE
X1:PE PE
;((1 ; t; Przytacze sieciowe (BG3 /50, 75 kW)
X1:3 L3
X3:PE PE
X3:1 +R Przytacze rezystora hamujgcego (BG3 / 50, 75 kW)
X3:2 -R
X4:PE PE
X4:1 +Uz Szyna obwodu posredniego
X4:2 -Uz
;((g:; B%:NVDE Zasilanie napieciem dla ukfadu elektronicznego
;((g:i ;%:NVDB Zasilanie napigciem dla hamulca
;((gg; BZG“N\E)E Zasilanie napigciem dla uktadu elektronicznego
;((ggi -‘B-%:NVDB Zasilanie napieciem dla hamulca
§ X9a
X9a a = Wejscie: magistrala zgtoszeniowa, z zielong wtyczkg
X9b b = Wyjscie: magistrala zgtoszeniowa, z czerwong wtyczka
% X9%b

Tabela kontynuowana jest na kolejnej stronie.
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Instalacja
Funkcje zaciskéw

Zacisk Obtozenie Opis skréocony
X12:1 n.c.
6 ) 1) |X12:2 CAN_L CAN-Bus Low
= ) X12:3 DGND Potencjat odniesienia CAN-Bus
X12:4 CAN_L CAN-Bus Low
X12:5 Rzakonczenie Wewnetrzurzadzeniowy opornik obcigzeniowy magistrali
X12:6 DGND Potencjat odniesienia CAN-Bus
5 X12:7 CAN_H CAN-Bus High
X12:8 CAN_H CAN-Bus High
X12:9 Rzakonczenie Wewnetrzurzadzeniowy opornik obcigzeniowy magistrali

1) Tylko przy magistrali Systembus bazujacej na CAN. Przy magistrali Systembus bazujacej na EtherCAT bez funkgciji.

Funkcje zaciskéw modutow osi MXA

Zacisk Obtlozenie Opis skréocony
— PE XZEPE PE
I X2:1 u Przytacze silnika rozmiar 1, 2
[ X2:2 \'} ,
-3 X2:3 w
%) PE ;((§1PE LP,E Przytacze silnika rozmiar 3
= X2:2 v e
-3 X2:3 w
X2:PE PE
X2:1 U S .
X2:2 v Przytacze silnika rozmiar 4, 5, 6
X2:3 w
X4:PE PE
X4:1 +Uz Szyna obwodu posredniego
X4:2 'UZ
X5a:1 +24 Vg I L .
X5a:2 DGND Zasilanie napigciem dla uktadu elektronicznego
X5a:3 +24 Vg o -
X5a:4 BGND Zasilanie napieciem dla hamulca
X5b:1 +24 Vg i L .
X5b:2 DGND Zasilanie napigciem dla uktadu elektronicznego
X5b:3 +24 Vg I -
X5b:4 BGND Zasilanie napieciem dla hamulca
S X6:1 DB Przytacze hamulca (przetgczone)
42 X6:2 BGND

Tabela kontynuowana jest na kolejnej stronie. Przypisy, patrz kolejna strona.
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Funkcje zaciskéw

Zacisk Obtozenie Opis skrécony
Wersja urzadzenia z przekaznikiem bezpieczenstwa, wersja opcjonalna
_ 1) X7:1 24V Przekaznik bezpieczenstwa | (rozmiar 1-6)
RBAR X7:2 RGND - o . .
X7:3 C Przekaznik bezpieczenstwa | (rozmiar 1-6), wspolny zestyk
1 4 X7-4 NC Przekaznik bezpieczenstwa | (rozmiar 1-6), zestyk rozwierny
Wtyczka wyposazona jest w nosek kodujacy.
Wersja urzadzenia z dwoma przekaznikami bezpieczenstwa, wersja opcjonalna
1) X8:1 24V Przekaznik bezpieczenstwa Il (rozmiar 2-6)
REAR X8:2 RGND i o . ,
X8:3 c Przekaznik bezpieczenstwa Il (rozmiar 2-6), wspolny zestyk
1 4 X8:4 NC Przekaznik bezpieczenstwa Il (rozmiar 2-6), zestyk rozwierny
Wtyczka wyposazona jest w nosek kodujacy.
G X9a
X9a a = Wejscie: magistrala zgtoszeniowa, z zielong wtyczkg
X9b b = Wyjscie: magistrala zgtoszeniowa, z czerwong wtyczka
i § X9b
- X10:1 DIZD We:jécie bin?rne 1; stata funkcja "zwolnienie stopnia
T X102  DI@ koncowego .
X10-3 DIZ2 Wej_§c!e b!narne 2f dowoln!e programowalne _ _
X10-4 DIg3 ejscie b!narne 3; dowoln!e programowalne Oddzielone potencjatowo za
X10-5 DIg4 Wejscie binarne 4; dowolnie programowalne pomoca transoptora z
. Wejscie binarne 5; dowolnie programowalne odniesieniem do DCOM
X10:6 DIg5 jScie ol ' 1€ prog
X10-7 DIZ6 Wej_§c!e b!narne 6; dowoln!e programowalne (X10:10).
X10-8 DIG7 WEJ§C!8 b!narne 7; dowoln!e programowalne
X10-9 DIZ8 Wej_sc!e b!narne 8; dowoln!e programowalne
' Wejscie binarne 9; dowolnie programowalne
X10:10 DCOM Potencjat odniesienia dla wejs¢ binarnych DIZd..DIZ8
X10:11 DGND Ogolny potencjat odniesienia elektroniki sterowania.
X11:1 DOZ9 Wyijécie binarne 1; dowolnie programowalne
X11:2 DO@1 Wyjécie binarne 2; dowolnie programowalne
X11:3 D0O@2 Wyjscie binarne 3; dowolnie programowalne
X11:4 DO@3 Wyjécie binarne 4; dowolnie programowalne
X11:5 DGND Potencjat odniesienia dla wyj$¢ binarnych DOZJ..DOJ3
X12:1 n.c.
X12:2 CAN_L CAN2-Bus Low
ey X12:3 DGND Potencjat odniesienia CAN-Bus
X12:4 CAN_L CAN2-Bus Low
X12:5 Rakoriczenie Wewnetrzurzadzeniowy opornik obcigzeniowy magistrali
X12:6 DGND Potencjat odniesienia CAN-Bus
s X12:7 CAN_H CAN2-Bus High
X12:8 CAN_H CAN2-Bus High
X12:9 Rakoriczenie Wewnetrzurzadzeniowy opornik obcigzeniowy magistrali
X13:1 S2 (SIN +)
X13:2 S1(COS +)
X13:3 n.c.?
X13:4 n.c.?
X13:5 R1 (REF +)
X13:6 TF/ TH/ KTY-
X13:7 n.c.?)
X13:8 n.c.2 Przytacze enkodera silnika, rezolwera
X13:9 S4 (SIN -)
X13:10 S3 (COS-)
X13:11  |n.c.?
X13:12  |n.c.?
X13:13 R2 (REF -)
X13:14 TF/TH/ KTY+
X13:15  n.c.?

Tabela kontynuowana jest na kolejnej stronie. Przypisy, patrz kolejna strona.
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Funkcje zaciskéw

Zacisk Obtozenie Opis skrécony
Sygnat $ciezka A
(COS+)
Sygnat sciezka B
X13:1
x132  (SINY)
X1 313 Sygnat sciezka C
X1 3j 4 n.c.?)
X135 n.c.2
X13:6 TF/ TH/ KTY-
X137 n.c.2
: DGND i .
;((gg Sygnat Sciezka Przytacze enkodera silnika, enkodera Sin/Cos, enkodera TTL
X1 3j1 0 A_N (COS-)
X1 3111 Sygnat Sciezka
X13:12 B_N (SIN-)
X1 311 3 Sygnat Sciezka
x13:44  OM,
X13:15 ne2
TFITH/KTY+
Us
Sygnat Sciezka A
(COS+)

X13:1 Sygnat Sciezka B
X13:2 (SIN+)

X13:3 n.c.?)

X13:4 DATA+

X13:5 n.c.?)

X13:6 TF/TH/ KTY-
X13:7 n.c.?)

X13:8 DGND Przytacze enkodera silnika Hiperface
X13:9 Sygnat $ciezka
X13:10  A_N(COS-)
X13:11 Sygnat sciezka
X13:12  B_N (SIN-)
X13:13  n.c?

X13:14 DATA-

X13:15  n.c?

TF/TH/ KTY+
Us

1) Obtozenie wtykdéw przy obu wtyczkach (X7 i X8) jest jednakowe i moga one zosta¢ zamienione. Kodowanie zapobiega zamiennemu
wetknieciu.

2) Nie moze zosta¢ podtgczony zaden kabel.

Funkcje zaciskow modutu master MXM

Zacisk Obtozenie Opis skrécony
1 ;((g:; B@N\gf Zasilanie napieciem dla uktadu eIektronicznego”
e A ;((g:z EZ{.;‘NVDB Zasilanie napieciem dla hamulca®
1 ;((gg; B@N\gz Zasilanie napieciem dla uktadu eIektronicznego”
1 . ;((ggi EZC-‘}NY)B Zasilanie napieciem dla hamulca®

1) Stuzy tylko dla przewodu przechodzacego
Funkcje zaciskéw kart, patrz podrecznik "Karta sterownicza MOVI-PLC® DHP11B".
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Funkcje zaciskéw

Funkcje zacisku modutu kondensatora MXC

Zacisk Obtozenie Opis skréocony

X4:PE PE

X4:1 +Uz Szyna obwodu posredniego

X4:2 -Uz

X5a:1 +24 Vg - - .

X5a:2 DGND Zasilanie napigciem dla uktadu elektronicznego
X5a:3 +24 Vg - -

X5a:4 BGND Zasilanie napieciem dla hamulca

X5b:1 +24 Vg o L .

X5b:2 DGND Zasilanie napigciem dla uktadu elektronicznego
X5b:3 +24 Vg o -

X5b:4 BGND Zasilanie napigciem dla hamulca

Funkcje zacisku modutu buforowego MXB

Zacisk Obtozenie Opis skrocony
o1 PE X4:PE PE
[ X4:1 +Uz Szyna obwodu posredniego
o 2 X4:2 -UZ
X5a:1 +24 VE . . L . 1)
1 X5a-2 DGND Zasilanie napigciem dla uktadu elektronicznego
X5a:3 +24 Vg I . 1)
4 X5a:4 BGND Zasilanie napieciem dla hamulca
- X5b:1 +24 VE . . L . 1)
1 X5b-2 DGND Zasilanie napieciem dla ukfadu elektronicznego
X5b:3 +24 Vg - . 1
X5b:4 BGND Zasilanie napigciem dla hamulca

1) Stuzy tylko dla przewodu przechodzacego

Funkcje zaciskow 24-V modutu rozdzielczego zasilacza sieciowego MXS

Zacisk Obtozenie Opis skrécony

X4:PE PE

X4:1 n.c. Szyna obwodu posredniego

X4:2 'UZ

X5a:1 +24 Vg _— — .

X5a:2 DGND Zasilanie napieciem dla uktadu elektronicznego
X5a:3 +24 Vg o -

X5a:4 BGND Zasilanie napieciem dla hamulca

X5b:1 +24 Vg o L .

X5b:2 DGND Zasilanie napieciem dla uktadu elektronicznego
X5b:3 +24 Vg o -

X5b:4 BGND Zasilanie napieciem dla hamulca

X16:1 +24 V i .

X16:2 24V Zewnetrzne zasilanie napigciem 24 V
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Instalacja
Przytacze enkodera do urzagdzenia podstawowego

4.12 Przytacze enkodera do urzgdzenia podstawowego

WSKAZOWKI

Kolory zyt podane na schematach potgczen zgodnie z kodowaniem barwnym IEC 757
i odpowiadajg kolorom zyt prefabrykowanego kabla SEW-EURODRIVE.

Wiecej informacji znajduje sie w podreczniku "SEW-systemy enkoderéw". Podrecznik
dostepny w firmie SEW-EURODRIVE.

Przyktad
Widok na gniazdo kolnierzowe przy serwomotorze V\!id_o k przytacza enkod_era
silnika przy module osi
1] [2
[~
o
o
o
o
o
o
o
o
o
o
o
9 ey
1
58364AXX 53934AXX

[1] Podtaczenie mocy

[2]  Przytacze enkodera

A OSTRZEZENIE!

Niebezpieczne napiecia dotykowe przy zaciskach urzgdzen podczas podtgczania
btednych czujnikéw temperatury.

Smieré lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pragdem.

« Do analizy temperatury mogg byé podigczana tylko czujniki temperatury z
bezpiecznym rozdzieleniem od zwoju silnika. W przeciwnym razie nie zostang
spetnione wymagania odno$nie bezpiecznego rozdzielenia. W przypadku btedu
poprzez sygnalizacyjne uktady elektroniczne przy zaciskach urzgdzen mogg

wystepowac niebezpieczne napiecia dotykowe.

Obtozenie stykow podane jest w rozdziale 4.11 "Funkcje zaciskow", cze$¢ "Funkcje
zaciskdw modutu osi MXA".
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Instalacja
Przytacze enkodera do urzadzenia podstawowego

Ogoélne wskazowki instalacyjne

Przytacze
enkodera

Przyfaczenie
ekranu

Przy
serwowzmacniaczu

Przy enkoderze /
rezolwerze

Kable
prefabrykowane

* Maks. dtugo$¢ przewodu: 100 m przy pojemnosci < 120 nF/km.
* Przekrdj zyt: 0,20 ... 0,5 mm?.
« Jesli nie jest uzywana jedna z zyt przewodu enkodera: zaizoluj koniec zyty.

+ Stosuj ekranowane kable z zytami skrecanymi parami i przytéz ekran obustronnie
ptaskim stykiem:

— w enkoderze na $rubunku kabla lub we wtyczce enkodera
— W serwowzmacniaczu w obudowie wtyczki Sub-D.

+ Kabel enkodera wyprowadzaj z dala od kabli mocy

Przyt6z ekran kabla enkodera stykiem o jak najwiekszej powierzchni.

Po stronie serwowzmacniacza przyt6z ekran w obudowie wtyku Sub-D.

01939BXX
Rys. 56: Przytozenie ekranu we wtyku Sub-D

Przyt6z ekran po stronie enkodera tylko do poszczegdlnych obejm uziemiajgcych a nie
do dtawikéw kablowych.

W przypadku napeddéw z szybkoztgczem przyt6z ekran we wtyczce enkodera.

Do poditgczenia enkodera firma SEW-EURODRIVE oferuje kable prefabrykowane.
SEW-EURODRIVE zaleca stosowanie tych prefabrykowanych kabli.

Dane dotyczace prefabrykowanych kabli znajdujg sie w katalogu "Wieloosiowe
serwowzmacniacze MOVIAXIS® MX".
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Wskazéwki dotyczace kompatybilnosci elektromagnetycznej

4.13 Wskazowki dotyczgce kompatybilnosci elektromagnetycznej

Oddzielne kanaly =+ Przewody silnopradowe i elektroniki prowadz w oddzielnych kanatach
kablowe kablowych.

Ekranowanie « Stosuj wytgcznie ekranowane przewody sterownicze.
i uziemienie .

Potacz ekran z masa najkrotsza droga, obustronnie, ptaskim stykiem. W celu
zapobiezenia powstawaniu petli uziemienia, mozesz uziemi¢ koniec ekranu przez
kondensator przeciwzaktéceniowy (220 nF /50 V). Przy podwojnie ekranowanym
przewodzie (przy wielozytowych kablach z m.in. kilku ekranowanymi wigzkami kabli)
uziemi¢ zewnetrzny ekran po stronie serwowzmacniacza i wewnetrzny ekran na
drugim koncu.

00755BXX
Rys. 57: Przyktady wiaSciwego podifgczenia ekranu za pomocg metalowej obejmy (zacisk

ekranujacy) lub Srubunku metalowego

* Przy ulozeniu przewodéw w uziemionych kanalach blaszanych lub rurach
metalowych stuzg one takze do ekranowania. Przewody silnopradowe i
sterujgce zawsze uktada¢ osobno.

+ Uziemi¢ wieloosiowy serwowzmacniacz i wszystkie urzadzenia dodatkowe
zgodnie z zasadami zapobiegania zakléceniom wysokiej czestotliwosci. Mozna
to osiggngC np. przez plaski, metaliczny styk obudowy urzadzenia z masa, na
przyktad nielakierowana ptyta montazowa szafy sterownicze;.

Filtry sieciowe « Zamontuj filtr sieciowy w poblizu serwowzmacniacza, ale poza minimalng wolng
przestrzenig w celu zapewnienia odpowiedniego chtodzenia.

* Nie mozna przetacza¢ pomiedzy filtrem sieciowym a wieloosiowym
serwowzmacniaczem MOVIAXIS®.

* Nalezy ograniczy¢ przewod pomiedzy filtrem sieciowym a serwowzmacniaczem
do bezwglednie koniecznej dlugosci, jednak maks. 600 mm. Wystarczajgce sg
nieekranowane skrecone przewody. Jako doprowadzenie z sieci stosuj rowniez
przewody nieekranowane. Przy dtugosciach przewodéw powyzej 600 mm nalezy
stosowac przewody ekranowane.

+ WartoSci EMV dot. emisji zaklécen nie sa wyspecyfikowane dla sieci bez
uziemionego punktu zerowego (sieci IT). Skutecznos¢ filtrow sieciowych w
sieciach IT jest silnie ograniczona.

Instrukcja obstugi — Serwowzmacniacz wieloosiowy MOVIAXIS® MX

97



98

Instalacja

Wskazéwki dotyczace kompatybilnosci elektromagnetycznej

Emisja zaki6écen

Kategorie emisji
zaktocen

Do ograniczenia emisji zakiocen firma SEW-EURODRIVE zaleca nastepujgce $rodki EMV:
* od strony sieci:

— Wybra¢ filtr sieciowy zgodnie z tabelami przyporzadkowania rezystorow
hamujacych i filtréw sieciowych w katalogu MOVIAXIS®. Wskazowki dotyczace
projektowania filtrow sieciowych, patrz podrecznik projektowania "Wieloosiowe
serwowzmacniacze MOVIAXIS® MX".

* od strony silnika:
— Ekranowane przewody silnikowe.
* Rezystor hamujacy:

— Wskazdwki dotyczgce projektowania rezystorow hamujacych, patrz podrecznik
projektowania "Wieloosiowe serwowzmacniacze MOVIAXIS® MX".

Zachowanie kategorii "C2" zgodnie z EN 61800-3 udowodniono na przyktadzie
specjalnej konstrukcji testowej. Na zyczenie firma SEW-EURODRIVE udostepni
Panstwu dodatkowe informacje.

A OSTRZEZENIE!

W otoczeniu mieszkalnym ten produkt moze powodowaé emisje zaktdécen o wysokich
czestotliwosciach, ktére mogg wymagac zastosowania Srodkow przeciwzaktoceniowych.
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Instalacja zgodna z wymogami UL

4.14 Instalacja zgodna z wymogami UL

Instalacje spetniajgce warunki UL wymagajg przestrzegania nastepujgcych wskazéwek:

+ Jako przewodu przytgczeniowego uzy¢ tylko przewodéw miedzianych z zakresem
temperatur 60 / 75 °C.

+ Dopuszczalne momenty dokrecania dla zaciskéw mocy MOVIAXIS®:

Obrotowy moment dociagajacy
Modut zasilania Przytacze sieciowe X1 Zaciski rezystora
hamujacego
Wielko$¢ 1 0,5-0,6 Nm 0,5-0,6 Nm
Wielkos¢ 2 3,0-4,0Nm 3,0-4,0Nm
Wielko$¢ 3 6,0 - 10,0 Nm 3,0-4,0Nm
Modut osi Przytacze silnika X2 -
Wielko$¢ 1 0,5-0,6 Nm
Wielkos¢ 2 1,2-1,5Nm
Wielkos¢ 3 1,5-1,7 Nm -
Wielkos¢ 4 3,0-4,0Nm
Wielko$¢ 5 3,0-4,0Nm
Wielkos¢ 6 6,0-10,0 Nm
Modut roztadowania Przytacze rezystora hamujacego -
obwodu posredniego X15
Wszystkie wielkosci 3,0-4,0 Nm -
Dopuszczalne Dopuszczalne momenty dokrecenia
momenty — zacisk sygnatowy X10, X11 dla wszystkich urzadzen wynosi 0,5 - 0,6 Nm.
dokrecenia _

dla wszystkich szyn obwodu posredniego X4 wynosi 3,0 - 4,0 Nm.

zaciskow przekaznikdw bezpieczenstwa X7, X8 dla wszystkich urzadzen
wynosi 0,22 - 0,25 Nm.

zaciskow dla przylacza hamulca X6 dla wszystkich modutéw osi wynosi
0,5-0,6 Nm.

zaciskow dla zasilania napigciem 24 V wynosi 0,5 - 0,6 Nm.

zaciskow X61 kart multienkodera XGH, XGS wynosi 0,22 - 0,25 Nm.
zaciskow X21, X22, X25, X26 kart wejscia/ wyjscia XIO, XIA wynosi
0,5-0,6 Nm

STOP!

Mozliwe uszkodzenie serwowzmacniacza.

+ Stosowac wylgcznie zalecane elementy przytagczeniowe i przestrzegac zalecanych
momentéw dokrecania. W przeciwnym razie moze nastepowac niedopuszczalne
nagrzewanie, powodujgce uszkodzenia wieloosiowego serwowzmacniacza
MOVIAXIS®.

*  Wieloosiowy serwowzmacniacz MOVIAXIS® MX mozna uzywa¢ w sieciach z
uziemionym punktem zerowym (sieci TN i TT) posiadajgcych maksymalne natezenie
42000 A i maksymalne napiecie AC 500 V.
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Instalacja
Instalacja zgodna z wymogami UL

3

Maksymalna dopuszczalna warto$¢ bezpiecznika sieciowego wynosi:

Modut zasilania MXP 10 kW 25 kW 50 kW 75 kW

Bezpiecznik sieciowy 20 A 40 A 80 A 125 A

Jako zabezpieczenie sieci stosuj wytgcznie bezpieczniki topikowe.

Przy zastosowaniu kabli o przekroju, przystosowanym do pragdu mniejszego od
pragdu znamionowego urzgdzenia, nalezy podczas uktadania zabezpieczenia
zwracac uwage na to, aby utozenie odbywato sie wedtug zastosowanego przekroju
poprzecznego kabli.

Informacje dotyczgce wyboru przekroju poprzecznego kabli podane w podreczniku
projektowania.

Oprécz podanych wskazéwek przestrzegaé specyficznych dla danego kraju
przepisow dotyczgcych instalaciji.

Potaczenia wtykowe zasilania 24 V ograniczone sg do 10 A.

Karty opcjonalne, zasilane poprzez przednie zaciski 0V i 24V, muszg byé

zabezpieczane pojedynczo lub w grupach z bezpiecznikami topikowymi 4 A zgodnie
z UL 248.

WSKAZOWKI

Certyfikacja UL nie obowigzuje w przypadku pracy w sieciach napieciowych bez
uziemionego punktu zerowego (sieci IT).

STOP!

W celu osiagniecia zgodnej z UL budowy aplikacji, ochrona rezystora hamujgcego
musi zostaé zrealizowana z termicznym przekaznikiem przecigzenia.
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5 Uruchomienie
5.1 Informacje ogdlne

A ZAGROZENIE!

Nie ostoniete przytacza mocy.
Smieré lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pradem.

» Zamontuj pokrywe na moduty, patrz str. 73.
» Zamontuj prawidtowo ostony chronigce przed dotknieciem, patrz str. 73.

* Nigdy nie uruchamia¢ MOVIAXIS® bez zamontowanych pokryw i oston chronigcych
przed dotknieciem.

Warunek Warunkiem udanego uruchomienia jest wiasciwe zaprojektowanie napedu. Petne
wskazéwki dotyczace projektowania i objasnienie parametréw znajduje sie w
podreczniku projektowania "Wieloosiowe serwowzmacniacze MOVIAXIS® MX".
Opisane w tym rozdziale funkcje uruchomienia stuzg temu, by dokonac¢ optymalnych
ustawien wieloosiowego serwowzmacniacza dla podfgczonego  silnika i
przewidywanych warunkéw pracy. Uruchamianie musi by¢ przeprowadzane koniecznie
zgodnie z tym rozdziatem.

Zastosowania dzwignicowe

A ZAGROZENIE!

Zagrozenie dla zycia na skutek upadku dzwignicy.

Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata.

« MOVIAXIS® nie moze byé w sensie przepiséw bezpieczenstwa uzywany do
zastosowan dzwignicowych. Jako urzadzenia bezpieczenstwa nalezy stosowac
) systemy nadzorcze lub zabezpieczenia mechaniczne.

Odfaczenie od sieci zespofu osi

STOP!

* Dla przekaznika K11 nalezy zachowa¢ minimalny czas wytgczenia 10 s.

*  Wiaczenia / wytgczenia sieci nie przeprowadzaé czesciej niz jeden raz na minute.
Zniszczenie urzadzenia lub nie dajace sie przewidzieé btedne dziatanie.

Nalezy koniecznie przestrzega¢ podanych czaséw i czestotliwosci.

Wtykanie przewodéw, uruchamianie przetgcznikéw

STOP!

Wtyka¢ przewody i uruchamia¢ przetgczniki tylko w stanie beznapieciowym.
Zniszczenie urzgdzenia lub nie dajgce sie przewidzie¢ btedne dziatanie.
Przestawi¢ urzadzenie w stan beznapieciowy.
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@ Ustawienia na module zasilanie przy bazujgcej na CAN magistrali Systembus

5.2 Ustawienia na module zasilanie przy bazujacej na CAN magistrali Systembus

Wymagane sg nastepujgce ustawienia:

3

3

Predkos¢ transmisji CAN ustawiana jest przy module zasilania za pomocg obu
przetgcznikow adreséw S1 i S2, patrz rozdziat "Przydzielanie predkosci transmisji
CAN".

4 przetaczniki DIP do ustawiania magistrali Systembuss znajdujg sie w pozycji "C".

Adres osi ustawiany jest przy module zasilania za pomocg obu przetgcznikow
adreséw S3 i S4, patrz rozdziat "Przydzielanie adresu osi dla CAN". Przydzielanie
kolejnych adreséw osi odbywa sie automatycznie na podstawie ustawionego
adresu osi.

S1
S§2
S3
P
9 0 4
7 3
6 5 4

61383axx

Rys. 58: Przetgcznik DIP i przetgcznik adresdw osi przy module zasilania

(1]
(2]
(3]
[4]

Przetacznik DIP magistrali Systembus
S1, S2: Przetacznik DIP dla predkosci transmisji CAN
S3: Przetacznik adreséw osi 100

S4: Przetacznik adresow osi 10"
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Ustawienia na module zasilanie przy

Uruchomienie
bazujacej na CAN magistrali Systembus

@ s

Przydzielanie predkosci transmisji CAN

@7

Dwa przetaczniki DIP S1 i S2 do ustawiania predkosci transmisji CAN zamontowane sg

w module zasilania, patrz Rys. 58.

125 kBit/s 250 kBit/s 500 kBit/s 1 Mbit/s
e ME MG ME
S2

< WME. WME CHE

WSKAZOWKI

Ustawienie domysine przy dostaw

ie to 500 kBit / s.

Przydzielanie adresu osi dla CAN

Do ustawienia adresu zespotu osi w module zasilania zamontowane sg dwa pokretta S3
i S4, patrz Rys. 58. Za pomocg tych pokretet mozna ustawiaC dziesietny adres

pomiedzy 0 a 99.

Pokretto S3

Pokretto S4

10° A miejsce jedynkowe

10" A miejsce dziesietne

Na powyzszej ilustracji jako przyktad ustawiony jest adres osi "23".

WSKAZOWKI

Ustawienie domy$ine przy dostawi
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Ustawienia na module zasilanie przy bazujgcej na CAN magistrali Systembus

Przypisanie adresu w zespole osi w tym przyktadzie odbywa sie w nastepujacy sposéb:

Signal bus N
Terminating
X9 X9 X9 X9 X9 X9 X9 X9 X9 resistor*

aﬁﬁﬁmlm/b alb alb a/brE
iml

MXP| |MXA| |MXA MXA| |MXA MXA| |MXA| |MXA| |MXA

23 24 25 26 27 28 29 30

62480AEN
Rys. 59: Przyktad przypisywania adresu w zespole osi

*  Opornik obcigzeniowy tylko przy wersji z transmisjg CAN
Adres pierwszego modutu osi w przyktadzie to "23", ponizsze osie otrzymujg adresy
o wartosciach rosnacych.

Gdy w jednym zespole osi wystepuje mniej niz 8 osi, "pozostate" adresy pozostajg
wolne.

Tak ustawiony adres osi stosowany jest do adres6w komunikacji CAN (czes¢ magistrali
zgtoszeniowej) lub opcjonalnego ztacza Feldbus KNet.. Przypisywanie adreséw osi
odbywa sie tylko jeden raz podczas uruchamiania zasilania napieciem 24 V zespotu osi.

Przestawianie adreséw bazowych podczas eksploatacji przejmowane jest dopiero
podczas kolejnego uruchamiania modutu osi (wt. / wyt. zasilania napieciem 24 V).
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Ustawienia na module zasilanie przy bazujgcej na CAN magistrali Systembus @

Przytacza i diagnostyka PC

WSKAZOWKI
W celu unikniecia przesunie¢ potencjatu potaczenia CAN nalezy wykonywa¢ tylko
i wewnatrz szafy sterowniczej.
_ _max.5m _
MXP
B
o
et
59095axx
Rys. 60: Dtugos$¢ przewodu CAN
[1] Kabel przytaczeniowy pomiedzy PC i zZtaczem CAN przy module zasilania. Kabel przytgczeniowy
sktada sie z interfejsu USB-CAN [2] i kabla ze zintegrowanym opornikiem obcigzeniowym [3].
[2] Interfejs USB-CAN [3] Kabel ze zintegrowanym opornikiem obcigzeniowym
(120 Q pomiedzy CAN_H i CAN_L)
Maks. dopuszczalna dtugo$é przewodu od opornika obcigzeniowego do modutu
zasilania wynosi 5 m.
WSKAZOWKI
Podczas wyboru kabla zwraca¢ uwage na dane podane przez producenta kabla
i odno$nie przydatnosci do CAN.

Wiecej informacji dotyczacych komunikacji pomiedzy PC i zespotem MOVIAXIS®
znajduje sie na str. 111.
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@ Ustawienia na module zasilanie przy bazujgcej na CAN magistrali Systembus

Przytacze kabla CAN przy module zasilania:

ObtozZenie przytgcza kabla potgczeniowego i przedtuzajgcego
Kabel potaczeniowy i przediuzajacy pomiedzy adapterem CAN (patrz str. 111)
i zespotem osi posiada na obu koncach 9-stykowe gniazdo Sub-D. Obtozenie wtykow
kabla potaczeniowego z 9-stykowg wtyczkg Sub-D-CAN przedstawione na ponizsze;j

ilustraciji.
Adapter Modut zasilania
Gniazdo MOVIAXIS® MXP
/\\ Gniazdo
~ ol E— -~
n.c. 4 LN L 9 G n.c.
8 CAN_L R . ne.——O 4
CAN_H o 4 ' ! T 8 c; CAN_L
7 G DGND | i ' i CAN_H © 3
CAN_H o T T 7 © DGND
6 CAN_L T T 1 CANH © -
DGND 1 T — 6. & CAN_L
\o/ e — DGND o 1
””””””””””””””””” é’ @\J/
53921APL
Rys. 61: Kabel potgczeniowy i przedfuzajgcy adaptera CAN modutu zasilania
Obtozenie przytacza X12 (trzpien) przy module zasilania
Modut zasilania
MOVIAXIS® MXP
trzpien
X12 .
6 @ ! n.c.
DGND 2
7 @ CAN_L
CAN_H
8 [ 3 DGND
CAN_H @ 4
9 o @ CAN_L
PN
Opornik
obcigzeniowy
(wewnatrzurzadzeniowy)
53923APL

Rys. 62: Obtozenie przytacza zamontowanego gniazda X12 przy module zasilania
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Ustawienia na module zasilanie przy bazujgcej na CAN magistrali Systembus @

Oporniki obciazeniowe magistrali dla pofaczenia CAN / magistrali zgloszeniowej:

Potgczenie magistrali zgtoszeniowej zawiera miedzy innymi potgczenie CAN pomiedzy
modutem zasilania i modutem osi. Magistrala CAN potrzebuje opornika obcigzeniowego.

Na ponizszych ilustracjach przedstawiony jest schemat mozliwych kombinaciji
komunikacji CAN i przynaleznej pozycji opornika obcigzeniowego (akcesoria modutu

zasilania).

Signal bus -
Terminating
X9 X9 X9 X9 X 9 X9 X9 X9  resistor

9 X
alb alb alb alb a/rb(—\a‘/b alb alb a/rbrE|

ul

MXP| |MXA| |MXA MXA| |MXA MXA| |MXA| |MXA|l |MXA
1 2 3 4 5 6 7 8

]

62477AEN

Rys. 63: Komunikacja poprzez CAN przy module zasilania

[1] Kabel przytaczeniowy pomiedzy PC i zZtaczem CAN przy module zasilania. Kabel przytgczeniowy
sktada sie z interfejsu USB-CAN [2] i kabla ze zintegrowanym opornikiem obcigzeniowym [3].

[2] Interfejs USB-CAN [3] Kabel ze zintegrowanym opornikiem obcigzeniowym
(120 Q pomiedzy CAN_H i CAN_L)

Wiecej informacji dotyczacych komunikacji pomiedzy PC i zespotem MOVIAXIS®
znajduje sie na str. 111.
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@ Informacje i ustawienia do magistrali CAN2

5.3 Informacje i ustawienia do magistrali CAN2

WSKAZOWKI
W celu unikniecia przesunie¢ potencjatu potgczenia CAN nalezy wykonywac tylko
i wewnatrz szafy sterowniczej.
max. 5 m Signal bus Terminating
: > X9 X9 X9 X9 X9 X9 resistor
MXA| |MXA| |MXA MXP | |MXA| |MXAl |MXA
]
|
62478aen

Rys. 64: Dlugos$¢ przewodu CAN2

[1] Kabel przytgczeniowy pomiedzy PC i ztaczem CAN przy module osi. Kabel przytaczeniowy sktada
sie z interfejsu USB-CAN [2] i kabla ze zintegrowanym opornikiem obcigzeniowym [3].
[2]  Interfejs USB-CAN [3] Kabel ze zintegrowanym opornikiem obcigzeniowym
(120 Q pomigdzy CAN_H i CAN_L)
Maks. dopuszczalna dtugo$¢ przewodu od opornika obcigzeniowego do modutu osi
wynosi 5 m.

WSKAZOWKI

Do pofgczenia pomiedzy zespotami osi stosowac tylko prefabrykowane kable firmy
i SEW-EURODRIVE.

Wiecej informacji dotyczacych komunikacji pomiedzy PC i zespotem MOVIAXIS®
znajduje sie na str. 111.

Przypisywanie adresu osi CAN2
Wszystkie moduty osi ustawione sg fabrycznie na adres "4". Kazdemu modutowi osi za
pomocg parametryzowania musi zosta¢ przypisany jeden adres osi CAN2.
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Przytacze kabla CAN2 do modutéw osi:

ObtozZenie przytgcza kabla potgczeniowego i przedtuzajgcego

Kabel potaczeniowy i przedtuzajacy pomiedzy adapterem CAN (patrz str. 111) i
zespotem osi posiada na obu koncach 9-stykowe gniazdo Sub-D. Obtozenie wtykéw
kabla potaczeniowego z 9-stykowg wtyczka Sub-D-CAN przedstawione na ponizsze;j

ilustraciji.
Modut osi
Adapter
O MOVIAXIS® MXA
Gniazdo
~ 5 ~ 5
9 (c, n.c. ’,'"\’\ ”””””””””””””””””””””” 9 c, n.c.
e g_ © 41 canL — e g © 41 canL
CAN_H © 4 I CAN_H © 3
7 © DGND T 7 O DGND
CAN_H © - T CAN_H © -
g © CAN_L ; ' 6 © CAN_L
DGND 1 ' T DGND 1
G n.c. T ’/ G n.c.
@é ,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,
53922APL
Rys. 65: Kabel potgczeniowy i przedituzajgcy adaptera CAN modutu osi
Obtozenie przytacza X12 (trzpien) przy module osi
Modut osi Modut osi
MOVIAXIS® MXA MOVIAXIS® MXA
trzpien trzpien
X12 X12
~ ) ~ )
6 L n.c 6 [ n.c
DGND ® DGND ®
7 © CAN_L 7 © CAN_L
CAN_H L) 3 CAN_H L J 3
g ® DGND g ® DGND
CAN_H ® 4 CAN_H 4
9 @ CAN_L 9 CAN_L
@
Opornik obcigzeniowy
Opornik (wewn atrz urzadzenia)
[1] obcigzeniowy [2] jest aktywowany przez
(wewnatrz urzadzenia) mostki we wtyczce
57908APL

Rys. 66: Obtozenie przytacza zamontowanego gniazda X12 przy module osi

[1] Opornik obcigzeniowy nie jest aktywny

[2] Opornik obcigzeniowy jest aktywny
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Oporniki obcigzeniowe magistrali dla potgczenia magistrali CAN2:

Potgczenie magistrali zgtoszeniowej zawiera miedzy innymi potgczenie CAN2 pomiedzy
modutem zasilania i modutem osi. Magistrala CAN2 potrzebuje opornika obcigzeniowego.

Na ponizszej ilustracji przedstawiony jest schemat mozliwych kombinacji komunikac;ji
CAN i przynaleznej pozycji opornika obcigzeniowego (akcesoria modutu zasilania).

Terminating
resistor

=]

The terminating resistor
l— must be activated

at the CAN2 unit
connection.

62483AEN
Rys. 67: Komunikacja poprzez CAN2 przy module osi

[1] Kabel przytaczeniowy pomiedzy PC i zZtaczem CAN przy module osi. Kabel przylaczeniowy sktada
sie z interfejsu USB-CAN [2] i kabla ze zintegrowanym opornikiem obcigzeniowym [3].

[2] Interfejs USB-CAN [3] Kabel ze zintegrowanym opornikiem obcigzeniowym
(120 Q pomiedzy CAN_H i CAN_L)

WSKAZOWKI

° Zamocowac opornik obcigzenia.

1 Opornik obcigzenia w ostatnim module osi zespolu musi zostaé zaktywowany,
patrz str. 109.

Wiecej informacji dotyczacych komunikacji pomiedzy PC i zespotem MOVIAXIS®
znajduje sie na str. 111.
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5.4 Komunikacja poprzez adapter CAN

Do komunikacji pomiedzy PC a zespotem MOVIAXIS® zalecamy stosowaé adapter
CAN firmy SEW-EURODRIVE, dostarczany z prefabrykowanym kablem i opornikiem
obcigzenia. Numer katalogowy adaptera CAN to 18210597.

Alternatywnie moze by¢é uzywany adapter CAN "USB Port PCAN-USB ISO
(IPEH 002022)" firmy Peak.

* Przy montazu samodzielnym pomiedzy CAN_H i CAN_L nalezy zamontowaé
opornik obcigzeniowy 120 Q.

» Do bezpiecznej transmisji danych potrzebny jest ekranowany kabel, nadajacy sie do
sieci CAN.

* Do uczestnikéw zespotu osi mozliwe sg 2 drogi komunikaciji:
1. Poprzez 9-biegunowg wtyczke Sub-D X12 przy module zasilania (CAN), patrz

str. 106.
2. Poprzez 9-biegunowg wtyczke Sub-D X12 przy module osi (CAN2) zespotu, patrz
str. 108.
WSKAZOWKI
° Potfaczenie kablowe i przedtuzenie kabla
1 Do kabli potgczeniowych i przedtuzajacych firma SEW-EURODRIVE zaleca
stosowanie kabla z potaczeniem skrodnym 1:1 w wersji ekranowane;j.
Podczas wyboru kabla zwraca¢ uwage na dane podane przez producenta kabla
odnos$nie przydatnosci do CAN.
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5.5 Ustawienia przy bazujacej na EtherCAT magistrali Systembus
Podczas stosowania bazujgcej na EtherCAT magistrali Systembus nalezy uwzglednié
nastepujgce kwestie:
» Ustawic 4 przetgczniki DIP przy module zasilania w potozeniu "E", patrz Rys. 68.

* Przetgczniki S1, S2, S3 i S4 oraz przytagcze X12 przy module zasilania w tej wersji
nie posiadajg funkcji.

* Przy ostatnim module osi w zespole ustawi¢ przetgcznik DIP LAM w potozenie "1".
Przy innych modutach osi przetagcznik LAM-DIP ustawiony w potozeniu "0",
patrz Rys. 69.

» Opornik obcigzenia na X9b nie jest wymagany w tej wersiji.

gees |-

2] ———

B60660AXX
Rys. 68: Ustawienie przetgcznika DIP przy module zasilania
[11  Ustawienie trybu EtherCAT: Wszystkie 4 przetaczniki w potozeniu "E"
[21  Przetgczniki DIP S1, S2, S3 i S4 oraz przytacze X12 nie posiadajg funkcji
1 0
= LAM
[1]77.. ‘ [1
F1
s \m
| @
| B
! . \ 1 0
i LAM
| « | R
3
62070AXX

Rys. 69: Ustawienie przetgcznika DIP przy module osi

[1]  Ustawienie przetgcznik LAM-DIP przy ostatnim module osi zespotu

[2] Ustawienie przetacznika LAM-DIP przy wszystkich modutach osi oprécz ostatniego modutu osi
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5.6 Opis oprogramowania uruchamiajacego

Pakiet oprogramowania MOVITOOLS® MotionStudio to narzedzie inzynierskie SEW,
zapewniajgce dostep do wszystkich urzadzern napedowych SEW. Dla urzadzen rodziny
MOVIAXIS® program MOVITOOLS® MotionStudio mozna stosowaé do uruchamiania,
parametryzowania i diagnozowania.

Informacje takie, jak wskazoéwki dotyczace instalacji i wymagania systemowe, znajdujg
sie w podreczniku "MOVITOOLS® MotionStudio".

Oprogramowanie  Po instalacji MOVITOOLS® MotionStudio w menu startowym WINDOWS pojawig sie
uruchamiajace odpowiednie wpisy pod ponizsza $ciezkg:
MOVITOOLS® "Start\Programy\SEW\MOVITOOLS MotionStudio”.
MotionStudio
WSKAZOWKI
° Pelny opis ponizszych czynnosci podany jest w pomocy online w

1

MOVITOOLS® MotionStudio lub w podreczniku "MOVITOOLS® MotionStudio".

1. Uruchom MOVITOOLS® MotionStudio.
2. Skonfiguruj kanaty komunikacyjne.
3. Przeprowadz skanowanie online.
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5.7 Wyboér komunikacji

Ponizsze ilustracje przedstawiajg mozliwe rodzaje dostepu do magistrali Systembus
zespotu urzadzen.

MXM

lo][o|  WE Al

MXP| |MXA| |MXA MXA MXM |MXP| |MXA| |MXA MXA

62084axx

Rys. 70: Dostep do komunikacji

[1] PC-CAN na CAN
[2] Modut master z bazujgcg na CAN-/EtherCAT magistralg Systembus
[3] PC-CAN na CAN2

SEW-EURODRIVE zaleca nastepujace sposoby komunikacji:

* ZespoOt urzgdzen bez modutu master: CAN

+ ZespOt urzgdzen z modutem master + DHP: CAN

» ZespOt urzadzen z modutem master + DHE/DHF/DHR/UFx: TCP/IP lub USB

Za pomocg ponizszych tabel mozna w zalezno$ci od konfiguracji urzgdzenia wybra¢
rodzaj komunikacji dla uruchamiania.

Dostep do Dostep
poprzez
Modut master M?du'. L e
zasilania
Konfiguracja sprzetowa Poprzez ztacze komunikacyjne...
zespotu urzadzen Profibus CAN  RS485 | TCP/IP = USB® RT CAN? CAN2?
bez modutu master X X
Modut master + DHP X X X X
Modut master + DHE X (x) X X X
Modut master + DHF/UFx41%) x4 X (x) X X X
Modut master + DHR/UFx41°) x (x) x X x5 X

1) Bazujgca na CAN magistrala Systembus
2) Tylko wtedy, gdy CAN2 wolna dla Engineering

3) W przygotowaniu

4) Tylko przy eksploatacji dla DP
5) Kanat parametréw Realtime-Ethernet poprzez sterownik
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5.8 Kolejnosé¢ podczas nowego uruchamiania

Dla nowego uruchamiania dostepne sg nastepujace warianty:

¢ Nowe uruchamianie bez modutu master

+ Nowe uruchamianie z modutem master i MOVI-PLC®

Nowe uruchamianie bez modutu master
1. Uruchomienie

* Uruchomienie silnika

+ Ustawienie regulatora

* Jednostki uzytkownika

» Granice systemu i aplikac;ji

2. Zastosowanie standardowe

» Edytor technologii zasilania pojedynczego (+monitor)

3. Scope, zapisywanie

* pradéw

» Predkosci obrotowe
* Pozycje

« itd.

4. Utrzymywanie danych

» Zapisywanie rekordéw danych poszczegoinych osi

Nowe uruchamianie z modutem master i MOVI-PLC®
1. Uruchomienie

* Uruchomienie silnika

» Ustawienie regulatora

» Jednostki uzytkownika

» Granice systemu i aplikac;ji

2. Scope, zapisywanie

* pradéw

* Predkoéci obrotowe
* Pozycje

« itd.

3. Utrzymywanie danych

+ Zapisywanie rekordéw danych poszczego6inych osi
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5.9  Uruchamianie MOVIAXIS® - tryb jednosilnikowy

* Rozpocznij uruchamianie silnika, przez klikniecie prawym przyciskiem myszy na
odpowiednie urzgdzenie w drzewku osprzetu.
* Podwdjne klikniecie na wpis "Uruchamianie".

+ KiIiknij na przycisk "Dalej" i przejdz przez proces uruchamiania.

Project  Edb  Mebwork  Wiew Setfings  ‘window  Help

Dl Wb |(®E B > 14 X0 4 |
Overview 4
e Test MOV S
L.
L' EI!FI!F 1. 5k
an . Skartup
3 Cormparison
| Starhup » || P conmiauration For DFx-Gateway
Pragramming 4 |-" Starkbup
Technology Functiors v |RE  Paramatertres
Diagnostics P (Mg PO editor
~]  Mon-5E% miokar configuration
ﬂ Status = :
K, Goto standard commonication link. ..
Manage unit 4
™ Remove
Priopartias, .,

11796aen
Rys. 71: Rozpoczynanie uruchamiania
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WSKAZOWKI

Do uruchamiania dostepne sg 3 zestawy parametrow, ktére mogg zostaé
i przyporzadkowane 3 roznym silnikom.

Zestaw parametrow do eksploatacji moze zostaé wybrany kliknieciem myszka,

patrz Rys. 72.

Nalezy pamieta¢, ze uzyty moze zosta¢ tylko jeden zestaw parametréw. Kilka
zestawdw parametréw moze by¢ uzywane tylko po kolei, tzn. po zakohczonym
uruchomieniu pierwszego zestawu parametréow dla kolejnych zestawéw parametréw
musi zosta¢ przeprowadzone kompletne uruchomienie.

Selaction

&

DI CT]
11797aen

Rys. 72: Ekran startowy uruchamiania MOVIAXIS® MX
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Aktualne ustawienia

Na tej ilustracji przedstawione sg aktualne ustawienia.

B
E'.
El
E i
El
)
8
El
=) |
El
8
El
El
]

Faled pawer sapply volage

Sla 1 jt‘ Bzt
S ‘ Ll 2 1Nc catlen
P Sl 3 f‘Juuplinu
Sl
P
/_./
d i
s
Hated curert i_B.ff\
W i oulpud vk [ 20 4
-’_:f-r":::-_-

11798AEN

Rys. 73: Przeglad aktualnych ustawien

Jesli karty opcjonalne znajdujg sie w gniazdach, przedstawiane sg na tej ilustraciji.

W przedstawionym przyktadzie znajduje sie

¢ Gniazdo 1: K-Net.

* Gniazdo 2: Nie wykorzystane

* Gniazdo 3: Nie wykorzystane
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Zarzadzanie enkoderem SEW

EEIHONITOOA N Flladlode [ ADwmul? 35 671

T Ayt T2

©* Arrap don ne miggRrhon

AR R PR AERRE P TR R

O .. ..
g v |
Alet| S Eee - - cie | B e e -] Siem k) | e sk aor |[SRevOOLA L SAL L L S SEINOT  n

11833AEN
Rys. 74: Enkoder z elektroniczng tabliczkg znamionowg

Jesli stosowane sg enkodery z tabliczkg znamionowa SEW (elektroniczna tabliczka
znamionowa), tzn. enkodery, ktére zostaly zaprogramowane wediug danych SEW,
przy ponizszych mozliwosciach moze zosta¢ wybrane przejmowania danych:

* Przejmowanie danych na state:

Zapisane w enkoderze dane silnika odczytywane sg z enkodera i uzywane do
uruchamiania. Wczytane dane nie mogg zosta¢ zmienione.

* Przejmowanie danych jako propozycji:

Zapisane w enkoderze dane silnika odczytywane sg z enkodera i udostepniane jako
propozycja. Wczytane dane mogg zosta¢ zmienione.

+ Beztadowania danych:
Zapisane w enkoderze dane nie sg uzywane.
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Zarzgdzanie
enkoderem
Encoder pool Option cards
1] = [2 E e £ B
= '_:l- ! -} ' S i
ator encader Distance encodrr
=

2t %‘i‘ :l1”} oM a

¥ Zoursa zen o pos.
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Fara e

ant %

g 3
|

11799AEN
Rys. 75: Zarzgdzanie enkoderem

Podczas zarzgdzania enkoderem udostepnione i zaznaczone na zétto enkodery mogg

zosta¢ przyporzadkowane poszczego6lnym zestawom parametrow lub silnikow. Jesli

przy jednym module osi pracuje kilka silnikow, mozliwe jest to tylko z dodatkowymi

kartami multienkodera (opcja).

» KiIiknij zadany enkoder i przeciagnij go z wcisnietym lewym przyciskiem myszy do
przewidzianego zestawu parametrow. W przedstawionym powyzej przykiadzie
enkoder 1 jest przyporzgdkowany zestawowi parametrow 1.

Wybér enkoderéw Zarzadzanie enkoderami udostepnia maks. 3 fizyczne wejscia enkodera MOVIAXIS.
Enkoder 1 jest przy tym wejsciem enkodera urzgdzenia podstawowego. Enkodery 2i 3
mogq byé rozszerzane z kartami multienkodera.

+ Kazdy enkoder moze by¢ uzywany tylko jeden raz.
* Enkoder predkosci obrotowej:

Enkodery w kolumnie "Enkoder silnika" sg zawsze "zrédtem rzeczywistej predkosci
obrotowej" i tym samym enkoderem predkos$ci obrotowe;.

* Enkoder potozenia:

Enkodery w drugiej kolumnie "Enkodery odcinkowe" mogg by¢ stosowane jako
enkodery potfozenia.

Na zestaw parametréw tylko jeden enkoder moze by¢ ustawiony jako "zrodto pozyciji
rzeczywistej". Zatozeniem jest postawienie haczyka przy "Zrédle pozycji rzeczywistej".
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enkoderéow
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Podwadjne klikniecie na symbol enkodera otwiera podmenu "Wybér enkodera".

W tym menu podawane sg oznaczenia SEW enkoderéw, poniewaz sg one potrzebne
do wyboru enkoderéw.

=10l x

CEER Uil Encoder data]

Encoder iype Mechanical design Development status
C = Encoder [ - Positive connection =] 0=
A = Absolute encoder N = Spread shait 1=
R =Resolver ¥ = 5olid shaft 2=
H = Hollow shalt 3=
§ = Spread shaft
L = Linear hd
N ol e
: A e
RS P
M rad [ |
76646 Bruchsal/Sermany N A e : ‘r i }
Typ PSF121 CupsosERKTYERIH T M| ;
Nr, (01.23456789 000122 : -V
Mo 13 b lo 17 A P 85 e
m, 6.000 fon e 9.0 A koK F B =0 :
fy 300 Hz Umae 400 Voo Me “*-.:_‘:._Jf“l‘:hmmml A
remse 24V 31 Nm Glschricre W - Hiperface _
Getrabe Mz max 35 Nm ama 1.600/8000 rimin H?Jznl;:_:h;lﬁmuﬁuﬂm
LS 1 Gewem 38, S = 24Y Sinus
) ey T=5 TTL
Y = 551
E = Endat

ol

DLsew o | o | T Aeeroves 2| | . NonSEW
5£w}:rum]l: Li;_’}eﬁﬁﬁdﬂr £l L enood
[k [anral

11800AEN

Rys. 76: Oznaczenie SEW enkoderéow

* Przez kliknigcie na poszczeg6lne nazwy enkoderéw mozna ustawi¢ typ enkodera,
zamontowanego przy silniku. Zatozeniem do tego jest nie wybranie funkcji
"Przejmowanie danych na state".

WSKAZOWKI

Oznaczenie typu enkodera podane jest na tabliczce znamionowe;j silnika.

Informacja o przyporzadkowaniu danych enkoderow:

+ Rezolwer: RH1M/ RH1L / RH3L/ RH3M

* Hiperface: ES1H/ES2H / EV1H /AS1H / AV1H

* Enkoder sinus/cosinus: EH1S / ES1S / ES2S / EV1S / EV2S
* Enkoder liniowy Hiperface: AL1H

+ Enkoder zewnetrzny
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Dane enkoderéw W tym menu mogqg by¢ wprowadzane dane enkoderéw.

Gdy enkoder zdefiniowany jest jako "enkoder silnika", nie jest mozliwe wprowadzanie
danych.

SEW dE?if&aﬁnn Ercoder dzta

AS1TH

H aunt-on component:

Counting drection |5tand E ﬁ]
A=
R atio heween encoder revolution and moton revoluiion
i Diwct enm
! i}
L G [
Encoder revelulians | ﬂ%[:
Mutar rieeclabons | S |
-
\_;?
e T d 1
o || SEW - |  Approve ~ - Mam SEW
G | SEw | encodar ™| ) ereeder C s encodas
: & f r "
dE | Lancel

11801AEN
Rys. 77: Dane enkoderéw
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Enkodery Lista enkoderéw zwolnionych moze byé przeglgdana po wyborze opcji "Enkodery
zwolnione zwolnione".
! =10 x|
Agpioved encoder |Emuda data |
Ekpudm appraved by SEW

DME4000-117 1

[T Dispiat &l erosde's

Marme tanfactures | Electical bipz | Mechanical tipe

DMESIONA7 Sick Hipeifar= LIME2R

LinCuoder L 220 Sl S lzgmann Hiperhacz LIMEAR
Sk S leginann Hipeilacs RUTATURISCH
Sik/Stegnann | Hipertace RUTATURISCH
Sick/Slagnann | Hipertacs | poTaToRSCH
. SicksStzgmann Hipertacs RCTATORISCH
Sick/Stzgmann Hiperfacz ROTATORISCH
Sick/Stagmann Higerfacs ROTATORISCH
SickGtegmann Hiperfacs ACTATORISCH
SickGlagmann Hiperfacs NCTATORISCH

=TT e 7 ﬁ-pprov.éd 9| | L Hon SEW
# | Encandar 2 |gl encoder Cp e I | ancoder

ok | Caneel |

11802AEN

Rys. 78: Enkodery zwolnione
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Zarzadzanie enkoderem zewnetrznym
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Non-5SEW encoder type
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Tyom 27 hex Measiming steps Z Bile
Adress 47 hex
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SE""!": encoder {‘( Frnnder ' . encoder
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11803AEN
Rys. 79: Zarzadzenie enkoderem - enkoder zewnetrzny

Dane wprowadzenia Opis

*  Rotatorowe
¢ Liniowe
Enkoder
Rezolwer
TTL

HTL
SIN/COS

Rozrézniane sg 2 kierunki zliczania:

* normalny - standard. Enkoder obraca sig jak silnik (enkoder osadzony na

Kierunek zliczania wale silnika)

+ odwrécony - enkoder obraca sie w przeciwnym kierunku niz silnik
(enkoder nie jest osadzony na wale silnika).

Mechaniczne

Elektryczne

e o o o o
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Dane wprowadzenia

Opis

Licznik / mianownik
wspoétczynnika

Ten wspotczynnik okresla rozdzielczo$¢ enkodera. Wpisywana warto$c¢ zalezna
jest od typu enkodera.
« Zewnetrzne TTL, zewnetrzny sin / cos, zewnetrzny Hiperface
Factor numerator encod.1  _ Encoder resolution
Factor denominator encod.1 Revolution

Przyktad: enkoder sin/cos
wspotczynnik licznik enkoder1 = 1024
wspotczynnik mianownik enkoder1 = 1

* Rezolwer zewnetrzny
Factor numerator encoder1 _ Number of pole pairs

Factor denominator encoder1 1

Przyktad: Rezolwer, 1 para biegunéw:
wspotczynnik licznik enkoder1 = 1
wspotczynnik mianownik enkoder1 = 1

« Zewnetrzny liniowy sin/cos
Cykl sygnatowy enkodera.

Przyktad: AL1H Lincoder, cykl sygnatowy 5 mm,
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Menu wyboru

i+ Complcte atorlup

i e e e B 9 9

11804AEN
Rys. 80: Opcje uruchamiania

W menu wyboru mozna wybieraé z 3 opcji uruchamiania:
+  Kompletne uruchamianie:

Ta opcja ustawiania musi by¢ zawsze przeprowadzona przy pierwszym
uruchomieniu. W tej czesci programu znajdujg sie dane silnika, predkosci obrotowej,
maszyn i instalaciji.

WSKAZOWKI

Ponizsze opcje ustawiania "Optymalizacja regulatora predkosci obrotowej" i "Dane
° maszyny i instalacji" sa podprogramami uruchamiania MOVIAXIS® MX. Opcje
1 ustawiania mozna wybierac i przeprowadzac¢ tylko wtedy, gdy juz wcze$niej zostato

przeprowadzone "kompletne uruchomienie".

+ Optymalizacja regulatora predkosci obrotowej:

Za pomocy tej opcji ustawiania mozna dalej optymalizowac regulator predkosci
obrotowej, jesli wczesniej juz raz zostato przeprowadzone kompletne uruchomienie.

+ Dane maszyny i instalacji:

Ta opcja ustawiania jest podgrupg kompletnego uruchamiania i odnosi sie tylko do
danych maszyny, jak jednostki uzytkownika, wartosci graniczne maszyn i aplikaciji.
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Konfiguracja systemu
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Rys. 81: Konfiguracja systemu

Tu mozna wybrag, czy kilka napeddw pracuje przy jednym obcigzeniu, czy kilka silnikéw
jest podtaczonych do jednej osi.

Jeden naped przy jednym serwowzmacnhniaczu
Jeden naped pracuje przy jednym obcigzeniu, bez pracy innych napedow (slaves).
Kilka identycznych napedéw przy jednym serwowzmacniaczu

Aby kilka napeddéw mogto pracowaé przy jednym serwowzmachiaczu, musza one
by¢ zesprzeglone na sztywno. Jeden naped wyposazony jest w sprzezenie
zwrotne enkodera, inne silniki pracujg w takim samym polu wirujgcym. Przy
silnikach synchronicznych muszg zostaé dodatkowo ustawione oba wirniki. Nalezy
przy tym przestrzegaé dokumentacji SEW "10509003/DE Podrecznik napedow
wielosilnikowych".

Liczba dotaczanych slave

Kazdy silnik posiada w tym ustawieniu wtasny serwowzmacniacz, pracuje jednak
przy takim samym obcigzeniu. Oddziatuje to na parametry regulacyjne i zewnetrzne
obcigzenie. Nalezy pamigtaé, ze w najbardziej niekorzystnym przypadku, gdy dwa
napedy sztywno oddziatujg na obcigzenie, mogg sie¢ wzajemnie zaktdécaé. Moze to
prowadzi¢ do komunikatéw o btedach przy serwowzmacniaczu. W przypadku pytan
nalezy skonsultowa¢ sie z SEW-EURODRIVE.
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Przebieg kompletnego uruchamiania
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Rys. 82: Menu wyboru silnika

W tym menu mozna ustawic¢, ktéry silnik jest podtgczony do MOVAXIS. Przy silnikach
SEW na tabliczce znamionowej odczytac typ silnika.

Przy silnikach obcych wybraé przycisk "Silnik obcy". Na kolejnej stronie menu nalezy
zatadowa¢ plik XML, ktory musi wczeSniej zosta¢ utworzony w firmie
SEW-EURODRIVE.
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Typ silnika

Opis

Silnik obcy

Przytaczony silnik jest silnikiem obcym.
Aby moéc wykorzystac te opcje, konieczny jest utworzony przez
SEW-EURODRIVE plik ze specjalnymi danymi silnika.

Gdy wybrana jest funkcja "Silnik obcy", pojawia sie przycisk "taduj plik
silnika". Przy danych silnika nalezy wybra¢ odpowiedniego producenta
obcego silnika.

Przy silniku synchronicznym nalezy poda¢ nastepujgce dane silnika:
* Oznaczenie typu

Para biegunéw

Znamionowa predko$¢ obrotowa

Moment znamionowy

Prad znamionowy

Napigecie znamionowe

Moment maksymalny

Maksymalna predko$¢ obrotowa

Moment bezwtadnosci masy

Indukcyjno$¢ przewodu fazowego

Hamulec tak/nie

*  Moment bezwtadnos$ci masy hamulca
+ Czas otwarcia hamulca
* Czas zatgczenia hamulca

Przy silnikach asynchronicznych potrzebne sg jeszcze inne dane.
Silnik musi zosta¢ zmierzony w firmie SEW-EURODRIVE.

Tabliczka
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Rys. 83: Wyb¢r silnika, tabliczka znamionowa
« W menu rozwijanym wprowadzi¢ dane zgodne z tabliczkg znamionowg
zastosowanego silnika.
WSKAZOWKI
Przy enkoderach Hiperface z elektroniczng tabliczkg znamionowa menu rozwijane
° wypetniane jest automatycznie i wySwietlane bez mozliwosci zmiany. Przy wszystkich
1 innych rodzajach typéw enkoderéw muszg zosta¢ wprowadzone dane ponizszej tabeli
tabliczki znamionowe;j silnika.
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Dane wprowadzenia

Opis

Silnik

Ty wpisywany jest typ silnika bez dodatkowych oznaczen, jak przektadnia,
enkoder, hamulec, ostona silnika, na przykfad:

« Tabliczka znamionowa z przektadnig PSF311RCM71S /BR /RH1M /SB51
- typ silnika CM71S;

* Tabliczka znamionowa bez przektadni CFM90M /BR /RH1M /SB51
- typ silnika CM90M.

Napiecie znamionowe

Napiecie znamionowe silnika to maksymalne napiecie, do ktérego
przystosowany jest silnik. Napiecie znamionowe silnika odnosi sie do napiecia
znamionowego sieci. Przy silnikach synchronicznych warto$¢ przedstawiana
jest jako U,y Na tabliczce znamionowe;.

Znamionowa predkosé
obrotowa silnika

Znamionowe hapiecie
sieci

Znamionowa predkos$¢ obrotowa silnika odpowiada klasie predko$ci obrotowej
na tabliczce znamionowe;j.

Dane napigecia znamionowego sieci, np. 400 V

Typ czujnika temperatury

"Typ czujnika temperatury" silnika na tabliczce znamionowej opisuje, z jakim
czujnikiem realizowana jest ochrona silnika:

« Brak czujnika

* TH termostat (przetacznik bimetalowy)

*  TF czujnik temperatury (opornik PTC)

«  KTY czujnik temperatury do rejestracji temperatury silnika.

Z ustawieniem KTY przy silnikach SEW w MOVIAXIS aktywowany jest
termiczny model silnika, chroni¢ silnik termicznie w sposéb cykliczny we
wspotpracy z czujnikiem temperatury KTY.

Przy silnikach obcych z KTY, gdy w pliku XML silnika obcego tworzone sg dane
termiczne, uruchamiany jest model [%t. KTY dostarcza przy tym tylko jedng
warto$¢ startowa, nastepnie model obliczeniowy przejmuje ochrone silnika.
Przy silnikach obcych z KTY i bez termicznych danych w pliku XML silnika
obcego tworzone jest wylgczenie temperatury granicznej KTY.

Reakcja

Tu mozna ustawia¢ reakcje wytgczania wieloosiowego serwowzmacniacza
MOVIAXIS® MX na nadmierng temperature silnika. Mozliwe sg nastepujace
ustawienia:

« Brak reakcji - nadmierna temperatura silnika jest ignorowana.

+ Tylko wyswietlanie - biad wysSwietlany jest na 7-segmentowym wskazniku,
o$ obraca sie dalej.

« Blokada stopnia wyjsciowego / oczekujaco - 0$ przetgcza sie w blokade
regulatora FCB (silnik obraca sie do catkowitego zatrzymania). O$, zgodnie
ze staniem btedu, wykonuje po "resecie" "rozruch w stanie cieptym"
(rozdziat Wskazania robocze w instrukcji obstugi). Czas resetu zmniejsza
sie przy tym do minimum (bez inicjalizacji).

* Non-Stop / oczekujaco - 0$ przy rampie non-stop przemieszcza sie w dot.
0§, zgodnie ze staniem btedu, wykonuje po "resecie" "rozruch w stanie
cieptym" (rozdziat Wskazania robocze w instrukcji obstugi). Czas resetu
zmniejsza sie przy tym do minimum (bez inicjalizacji).

« Stop przy granicy aplikacji / oczekujaco - 0$ przy rampie aplikacji
przemieszcza sie w dét. O$, zgodnie ze staniem btedu, wykonuje po
"resecie" "rozruch w stanie cieptym" (rozdziat Wskazania robocze w
instrukcji obstugi). Czas resetu zmniejsza sie przy tym do minimum (bez
inicjalizaciji).

« Stop przy granicy systemu / oczekujaco - 0$ przy rampie systemu
przemieszcza sie w dét. O$, zgodnie ze staniem bftedu, wykonuje po
"resecie" "rozruch w stanie cieptym" (rozdziat \Wskazania robocze w
instrukcji obstugi lub podreczniku systemowym). Czas resetu zmniejsza sie
przy tym do minimum (bez inicjalizacji).

Wentylator zewnetrzny

Tu jest wpisywane, czy silnik posiada wentylator zewnetrzny. Warto$¢
wprowadzenia stasowana jest dla termicznego modelu silnika przy ochronie
silnika.

Hamulec

Tu jest wpisywane, czy silnik posiada hamulec. Wéwczas aktywowana jest
funkcja hamulca.
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Rys. 84: Menu ustawienia nadzorowania
WSKAZOWKI
Warto$¢ w lewej kolumnie menu wprowadzania jest propozycjg, w prawej kolumnie
i znajduje sie aktualna warto$¢ wieloosiowego serwowzmacniacza MOVIAXIS® MX.

Po nacisnieciu

* przyciskéw " " przejmowane sg pojedyncze propozycje,
» przycisku "Przejmij" przejmowane sg wszystkie propozycje od razu.

*  Wprowadzi¢ ogélne parametry sterowania MOVIAXIS® MX wedtug ponizszej tabeli.

Dane wprowadzenia

Opis

Nadzorowanie predkosci
obrotowej i czas
opdéznienia
nadzorowania n

Okreslona przez warto$¢ zadang predko$é obrotowa osiggana jest tylko wtedy,
gdy wymaganie obcigzenia posiada do dyspozycji wystarczajgcy moment
obrotowy. Po osiggnieciu granicy pradu, wieloosiowy serwowzmacniacz
MOVIAXIS® MX wychodzi z zatozenia, ze moment obrotowy osiagnat wartos¢
maksymalng. Zadana predko$é obrotowa nie moze zostaé osiggnieta.
Nadzorowanie predkosci obrotowej aktywowane jest wtedy, gdy stan ten
utrzymywany jest przez okres czasu opéznienia nadzorowania n.

Granica pradu

Granica pradu odnosi sie do pozornego pradu wyjsciowego wieloosiowego
serwowzmacniacza.
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Rys. 85: Menu regulatora predko$ci obrotowej

»  Wprowadz wartosci dla regulatora predkos$ci obrotowe;j.

Dane wprowadzenia

Opis

Moment bezwtadnosci Jg
silnika

Pole wyswietlania wartosci momentu bezwtadno$ci masy wybranego
wczes$niej silnika.

MOM.BEZWL.OBC.

Pole wprowadzenia dla maksymalnego, przeliczonego na wat silnika
zewnetrznego momentu bezwiadnosci.

W przypadku eksploatacji "CFC" i "SERVQ" istnieje mozliwo$¢ automatycznego
ustalania momentu bezwtadno$ci masy obcigzenia podczas procesu
przemieszczania. Do ustalenia momentu bezwtadnosci masy obcigzenia nalezy
klikna¢ przycisk "Ustalanie momentu bezwtadno$ci". Aby moc skorzystac z tej
funkgji, nalezy przynajmniej jeden raz przeprowadzi¢ uruchomienie. Dodatkowo
cyklicznie musi by¢ przemieszczana rampa.

Luz obciagzenia

Za pomoca suwaka ustaw, jak duzy luz moze posiada¢ przewdd napedowy.

Podziatka czasu
sterownika

Wprowadz tu podziatke czasu zewnetrznego sterownika. Ta warto$¢ jest
potrzebna przy wszystkich FCB, ktdre w sposéb interpolowany generuja.
warto$¢ zadang (zewnetrzny generator rampy) oraz takze przy wprowadzeniu
analogowej wartosci zadanej, Wskazoéwka: Przy wewnetrznym wprowadzeniu
wartosci zadanej, np. FCB09 pozycjonowanie warto$¢ wprowadzenia nie ma
znaczenia.

Czestotliwos¢
odczytywania regulacji n / X

Wprowadz tu wybrang czestotliwo$¢ odczytywania regulatora predkosci
obrotowej lub potozenia. Ustawienie standardowe 1 ms powinno by¢ skracane
tylko w ekstremalnie dynamicznych aplikacjach.

Sztywnosé

Suwakiem ustaw sztywnos$c¢ regulatora predkosci obrotowej. Wartosc¢ dla
sztywnosci jest zalezna od przenoszenia sity (naped bezposredni wysoko,
pasek zebaty nisko) i tym samym jest wartoscig dla szybkosci obwodu
regulacyjnego predkosci obrotowej. Wartoscig ustawienia standardowego
jest 1.

Sztywno$¢ obwodu regulacyjnego predkosci obrotowej ustawi¢ do wyboru za

pomoca suwaka lub wpisa¢ w pole wprowadzenia.

+ Zwiekszenie wartosci dla sztywnosci powoduje podwyzszenie predkosci
regulacyjnej. SEW-EURODRIVE zaleca podczas uruchamiania
zwiekszanie wartosci w matych krokach (0,05) tak dtugo, az obwod
regulacyjny zacznie sie wahac (hatas silnika). Nastepnie warto$¢
ponownie lekko obnizy¢. Zapewnia to optymalne ustawienie.

*  Zmniejszenie wartosci sztywnosci (<1) powoduje zwolnienie regulaciji
i zwigkszenie btedéw nadazania.
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Schemat blokowy
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Rys. 86: Schemat blokowy regulacji predkosci obrotowej

Parametry regulacji predko$ci obrotowej
Dodatkowo parametry regulacji predko$ci obrotowej mogg zosta¢ przestawione na
"Classic".

Speed conbialler | Pozibon conloller FPoshion controlisr orofils Ini Iahe frerm

E," Biack disraan conphete
Eﬁ Aecommendation Dovanload value
E'\ F-gain spesd confrolles = ZIJ [IEI]EIIII o r—-?.l'-ﬁ.ﬁ i
E“ T roe constart spesd controller 5 EUJDD = I 20000 e
E’. Fites speed achucl walue 3 .'i.EEIU = r—'IZ‘EI]‘ s
H Soeed setpoint filler 1 soon = 5000 me
E‘ Fites aceeleratinon piecortinl S 10 100 = I—'IUJU] me
H_ F-gain poztion contiolier 3 100,000 =5 I—fﬁfﬁ‘ /e
g Lain acceleration precortial = -| 00,000 = I—‘Tﬁ‘ﬁFn" 4
55| - Amplibcation zpzed orecorircl = qoo.ooo - IW o
E . “ccepl Llhf.:i- D' owwniload control para. %
) e
A |

11811AEN

Rys. 87: Menu parametrow predkosci obrotowej

Instrukcja obstugi — Serwowzmacniacz wieloosiowy MOVIAXIS® MX 133




5 (‘@ Uruchomienie

@ Uruchamianie MOVIAXIS® - tryb jednosilnikowy

WSKAZOWKI

Wartos¢ w lewej kolumnie menu wprowadzania jest propozycja, w prawej kolumnie
° znajduje sie aktualna wartos¢ wieloosiowego serwowzmachiacza MOVIAXIS® MX.
1 Po nacisnieciu

« przyciskéw " " przejmowane sg pojedyncze propozycje,
+ przycisku "Przejmij" przejmowane sg wszystkie propozycje od razu.

Dane wprowadzenia Opis

Wzmocnienie P regulatora Wspoiczynnik wzmocnienia czesci P regulatora predkosci obrotowe;j.
predkosci obrotowej

Stata czasu integracji regulatora predkosci obrotowej. Cze$c¢ | zachowuje sie
odwrotnie proporcjonalnie do statej czasu, tzn. duza warto$¢ liczbowa
skutkuje matym udziatem |, a O skutkuje brakiem udziatu I.

Stata czasu regulatora
predkosci obrotowej

Filtr wartosci rzeczywistej

predkosci obrotowej Stata czasu filtrowania filtra wartos$ci rzeczywistej predkosci obrotowe;.

Rampa predkosci obrotowej jest filtrowana, stopniowe wprowadzanie
wartosci zadanej lub impulsy zakiécenia przy wejsciu analogowym moga
zosta¢ w ten sposob wygtadzone.

Stata czasu filtrowania sterowania wstepnego przyspieszenia. Wptywa na
zachowanie regulatora predkosci obrotowej. Réznicownik zaprogramowany
jest na state.

Filtr warto$ci zadanej
predkosci obrotowej

Filtr sterowania wstepnego
przyspieszenia

Wzmocnienie P regulatora
potozenia

Wzmocnienie sterowania |Wspoiczynnik wzmocnienia sterowania wstepnego przyspieszenia. Poprawia
wstepnego przyspieszenia zachowanie regulatora predkosci obrotowe;j.

Wzmocnienie sterowania
wstepnego predkosci
obrotowej

Warto$¢ nastawcza dla regulatora P obwodu regulacji potozenia.

Wspoiczynnik wzmocnienia sterowania wstepnego predkosci. Poprawia
zachowanie regulatora potozenia.

Konfiguracja osi
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Rys. 88: Menu konfiguracji osi

MOVIAXIS® posiada 4 dowolnie ustawiane jednostki uzytkownika dla nastepujgcych
wielkosci:

» droga,

* predkosc,

* przyspieszenie,

* moment obrotowy (nie w uruchamianiu silnika — drzewo parametréw).
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Na kazdg wielkos¢ do modutu osi tadowany jest licznik, mianownik i miejsca po
przecinku. Miejsca po przecinku potrzebne sg tylko do wyswietlania w MotionStudio i nie
sg stosowane do przeliczania jednostek uzytkownika i nie sg uwzgledniane podczas
komunikacji z magistrala.

Przycisk "Konfiguracja podstawowa"

« Droga
Jednostka: Obroty (silnika), 4 miejsca po przecinku
Przykfad:
Wartos¢ zadana Przejechana droga Wskazanie w MotionStudio
10000 1 obrot silnika 1.0000
15000 1,5 obrotow silnika 1.5000

Po zakoniczeniu uruchamiania silnika w module osi zapisywane sg nastepujgce
warto$ci (przeliczenie inkrementy 16-Bit / obrét):

* jednostka uzytkownika pozycja licznik = 4096
* jednostka uzytkownika pozycja mianownik = 625
* jednostka uzytkownika rozdzielczo$¢ pozycji = 1E-04

* Predkos¢
Jednostka: 1/min, 3 miejsca po przecinku
Przykfad:
Wartos¢ zadana Predkos¢ Wskazanie w MotionStudio
1000000 1000 1/min 1000.000
2345000 2345 1/min 2.345

Po przeprowadzeniu uruchamiania silnika w module osi zapisywane sg nastepujgce
wartosci:

* jednostka uzytkownika predkos¢ licznik = 1
* jednostka uzytkownika predko$é mianownik = 1
* jednostka uzytkownika rozdzielczos¢ predkosci = 1E-03

* Przyspieszenie
Jednostka: 1/(min X s) zmiana predko$ci obrotowej na sekunde, 2 miejsca po przecinku

Przyktad:
Wartos¢ zadana Przyspieszenie Wskazanie w MotionStudio
6500000 65000 1/(min X s) 65000.00
300000 3000 1/(min X s) 3000.00

Po przeprowadzeniu uruchamiania silnika w module osi zapisywane sg nastepujgce
wartos$ci:

» jednostka uzytkownika przyspieszenie licznik = 100
» jednostka uzytkownika przyspieszenie mianownik = 1
» jednostka uzytkownika rozdzielczosc¢ przyspieszenia = 1E-02

* Moment obrotowy: w przygotowaniu, aktualnie dostepny poprzez drzewo
parametrow.

* Przyspieszenie drugiego stopnia: jest zadane na state.

Instrukcja obstugi — Serwowzmacniacz wieloosiowy MOVIAXIS® MX
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Przyktad Tak ustawia sie jednostki uzytkownika, réznigce sie od konfiguracji podstawowe;j.
Zadanie:

* Pozycjaw (mm x 1E-01)
*  Predkos¢ w 1/min
+  Przyspieszenie w (m/s? x 1E-02)

Ruch rotacyjny przemieniany jest za pomoca wrzeciona (skok = 5 mm) w ruch
translatoryczny.
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Rys. 89: Przyktad ustawiania jednostek uzytkownika
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Rys. 90: Menu granic aplikacji i systemu

11813AEN

Granice aplikacji i maszyn odnoszg sie do ustawionych jednostek uzytkownika,
patrz Rys. 89. Wybrane wcze$niej jednostki uzytkownika wyswietlane sg w tym obrazie,

nie mogg by¢ tu zmieniane.

Pola z prawej strony odnoszg sie do wartosci Download przeliczonej na odpowiednig
jednostke uzytkownika. Pola z lewej strony to obliczone warto$ci proponowane

powierzchni.
Ponizsze wartosci baz

ujg na konfiguracji podstawowej i stanie w momencie dostawy:

Zmienne

‘Wartoéci graniczne

Systemowe wartosci graniczne (wartosci graniczne maszyny)

VmaxSys 10000 1/min, odpowiada maksymalnej mozliwej predkosci obrotowej modutu osi
a_maxSys 3000 1/(min x s) rampa rozpedowa

b_maxSys 3000 1/(min x s) rampa opdznienia

Wartosci graniczne aplikacji

VmaxApp 10000 1/min, odpowiada maksymalnej mozliwej predkosci obrotowej modutu osi
a_maxApp 3000 1/(min x s) rampa rozpedowa

b_maxApp 3000 1/(min x s) rampa opdznienia

Opobznienie non-stop

b_maxAppNotStop

3000 1/(min x s)
rampa opoznienia, opdznienie non-stop uzywane jest przewaznie jako reakcja
na btad.
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Rys. 91: Menu Download

* Nacisnij przycisk "Wykonaj", aby $ciaggnaé ustawienia do modutu osi.
» W celu zakonczenia uruchamiania, zamknij okno.
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Regulacja predkosci obrotowej tylko w zestawie parametrow 1.

Ustawienie wszystkich waznych dla regulacji predkosci obrotowej parametrow
obstugiwane jest przez funkcje uruchamiania menedzera uruchamiania. Bezposrednie
zmiany poszczego6lnych parametrow regulatora zachowane sg dla optymalizaciji
dokonywanej przez specjalistow.

Filtr sterowania  Sterowanie wstgpne Wzmocnienie sterowania
wstep. przysp. przyspieszenia wstep. przysp.

f > >

Regulator Pl

Filtr wartosci
zadanej

Warto¢ zadana
momentu
obrotowego

Filtr warto$ci zadanej
predkoéci obrotowej

Filtr wartosci
rzeczywistej )
predkosci obrotowej inkrementalny/rezolwer

Warto$¢ ]

rzeczywista |Przetwarzanie
predkosci sygnatu
obrotowej

06728APL
Rys. 92: Zasadnicza struktura obwodu regulacji predkosci obrotowej

Enkoder

Wspotczynnik wzmocnienia czeéci P regulatora predkosci obrotowej.

Stata czasu integracji regulatora predkosci obrotowej. Cze$¢ | zachowuje sie odwrotnie
proporcjonalnie do statej czasu. Duza warto$¢ liczbowa daje w wyniku matg czeé¢ |,
jednak 0 = brak czesci l.

Stata czasu filtrowania filtra wartosci rzeczywistej predkosci obrotowe;.

Rampa predkosci obrotowej jest filtrowana, stopniowe wprowadzanie wartosci zadanej
lub impulsy zakitdécenia przy wyjsciu analogowym mogg zostaé w ten sposob
wygtadzone.

Stata czasu filtrowania sterowania wstepnego przyspieszenia. Wptywa ona na

zachowanie regulatora predkosci obrotowej. R6znicownik zaprogramowany jest na
state.

Warto$¢ nastawcza dla regulatora P obwodu regulacji potozenia.

Wspotczynnik  wzmocnienia sterowania wstepnego przyspieszenia.
zachowanie regulatora predkos$ci obrotowe;.

Poprawia

Ustawianie czestotliwosci PWM.
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5.10 Uruchamianie MOVIAXIS® - Naped wielosilnikowy

1

WSKAZOWKI

W tym znajdujg sie informacje na temat tych menu uruchamiania, ktére wymagajg
specjalnych ustawien dla napedu wielosilnikowego.

taczne uruchamianie odbywa sie zgodnie z opisem w rozdziale "Uruchamianie
MOVIAXIS® - Naped jednosilnikowy" od str. 116.

Dla napedu wielosilnikowego konieczna jest jedna lub dwie karty multienkodera.

Karty multienkodera rozszerzajg system MOVIAXIS®, w celu umozliwienia
analizowania dodatkowych enkoderow. Dostepne sg dwie rézne karty multienkodera,
ktére nalezy wybra¢ odpowiednio do analizowanego enkodera. Na kartach
multienkodera dodatkowo dostepne jest réznicowe wejscie analogowe (10 V).

Obszary zastosowania

Karta multienkodera moze by¢ stosowana dla nastepujgcych obszaréw:

* Pozycjonowanie do wyboru bezposrednio z zewnetrznym enkoderem lub z
enkoderem silnika.

* Naped wielosilnikowy (maks. 3 silniki).

* Analiza enkodera wartosci absolutnych SSI.

» Eksploatacja silnikow obcych, wyposazonych w enkodery EnDat.

» Systemy z poslizgiem.

*  Wyrdéwnanie wydtuzen linek i paskow.

«  Weczytywanie wartosci dotyczacych przewodno$ci czynnych przy zespotfach tarczy
krzywkowych i biegéw synchronicznych.

* Analogowe wprowadzanie wartosci zadanej i symulacja enkodera pozycji
rzeczywistej do sterowania.

* Ogoblne wykorzystanie réznicowego wejscia analogowego +10 V z. B. dla wartosci
zadanej momentu obrotowego lub wprowadzania warto$ci zadanej momentu
obrotowego.
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Aktualne Na tej ilustracji przedstawione sg aktualne ustawienia.
ustawienia
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Rys. 93: Przeglad aktualnych ustawien

Jesli karty opcjonalne znajdujg sie w gniazdach, przedstawiane sg w tym menu.
W przedstawionym przykfadzie znajduje sie

* Gniazdo 1: Karta multienkodera XGS

* Gniazdo 2: nie dostepne

* Gniazdo 3: Karta multienkodera XGS
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Zarzadzanie
enkoderem
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Rys. 94: Zarzgdzanie enkoderem

Podczas zarzadzania enkoderem udostepnione i zaznaczone na z6ito enkodery mogg
zostaé przyporzadkowane poszczeg6lnym zestawom parametréw lub silnikéw. Jesli
przy jednym module osi pracuje kilka silnikbw, mozliwe jest to tylko z dodatkowymi
kartami multienkodera (opcja).

» KiIiknij zadany enkoder i przeciagnij go z wcisnietym lewym przyciskiem myszy do
przewidzianego zestawu parametrow. W przedstawionym wyzej przykiadzie
enkoder 1 typu AS1H zdefiniowany jest jako enkoder silnika, a enkoder 2 typu AV1H
jako zewnetrzny enkoder odcinkowy.

Zarzadzanie enkoderami udostepnia maks. 3 fizyczne wejscia enkodera MOVIAXIS®.
Enkoder 1 jest przy tym wejSciem enkodera urzadzenia podstawowego. Enkodery 2
i 3 moga by¢ rozszerzane z kartami multienkodera.

+ Kazdy enkoder moze by¢ uzywany tylko jeden raz.
* Enkoder predkosci obrotowej:

Enkodery w kolumnie "Enkoder silnika" sg zawsze "zrédtem rzeczywistej predkosci
obrotowej" i tym samym enkoderem predkosci obrotowe;.

* Enkoder potozenia:
Enkodery w dwoch kolumnach "Enkodery odcinkowe" to enkodery potozenia.

Takze enkodery w kolumnie "Enkodery silnikowe" mogg by¢ enkoderami potozenia.
Zatozeniem jest postawienie haczyka przy "zrodle pozycji rzeczywistej".

+ Kilka enkoderéw moze by¢ przygotowanych jako enkodery potozenia.
+ Tylko jeden enkoder moze byé "Zrédtem pozycji rzeczywistej".
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Przetwarzanie sygnatéw enkodera przy zastosowaniu emulacji enkodera
Za pomoca emulacji enkodera sygnaty enkodera moga by¢ udostepniane nadrzednemu
uktadowi sterowania poprzez zaciski wyjsciowe emulaciji.

Emulacja enkodera jest niezalezna od przytagczonego typu enkodera.
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Rys. 95: Przetwarzanie sygnatéw enkodera

[1] Zrodto emulacji bezposrednie jest wolne od opézniania.

[2] Zrodto emulaciji ze zwielokrotnieniem sygnatu: 100 ps
Przez klikniecie na przycisk [Ustawienia karty enkodera gniazdo 1] lub [Ustawienia
karty enkodera gniazdo 2] w punkcie menu "Karty opcjonalne” mozna ustawié¢ zrédto

emulacji i przydzieli¢ enkoder stosowany do symulacji enkodera inkrementalnego.
W powyzszym przykfadzie jest to enkoder 2.

Przetwarzanie sygnatéw przytaczonego enkodera moze zostaC ustawione w
nastepujacy sposob:

«  Zrédto emulacji bezposrednie: enkoder 1/ 2

«  Zrodto emulacji enkodera 1/ 2: ze zwielokrotnieniem sygnatu, rozdzielczo$¢ na obrét
silnika.
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Zrédto emulacji bezposrednie

Sygnaty przytaczonego enkodera przenoszone sg bezposrednio do emulac;ji.

WSKAZOWKI

1

Jesli rezolwer jest podigczony bezposrednio do wejScia enkodera urzgdzenia
podstawowego, nie moze by¢ uzywany jako "Zzrodto emulacji bezposrednie". Jest to
mozliwe tylko w potgczeniu z emulacjg programows.

Ze zwielokrotnieniem sygnatu, rozdzielczo$¢ na obrét silnika.

Ten wybér uzywa emulacja programowa.

Mozliwe sa nastepujgce ustawienia w "Rozdzielczo$¢ na obrot silnika™: 64 / 128 / 256 /
512 /1024 /2048 / 4096.

Wydana rozdzielczo$¢ na obrét silnika przy zacisku emulacji jest niezalezna od
rozdzielczosci przytgczonego enkodera.

5.11 Przyktady zastosowania

Przyktad 1: Enkoder rotacyjny jako enkoder odcinkowy

Obszary zastosowania: np. nieliniowe elementy przenoszace, jak mechanizmy
korbowo-wahaczowe, latajgca pita, 0§ konduktancji, jak np. tarcza krzywkowa.

W tym przyktadzie warto$¢ rzeczywista potozenia oznaczonego jako enkoder 2
enkodera wartosci absolutnej stosowana jest bezposrednio do regulacji potozenia.
Podczas uruchamiania musi zosta¢ ustawiony stosunek enkodera silnika (enkoder 1) do
enkodera odcinka (enkoder 2). W tym przyktadzie stosunek enkodera 1 do enkodera 2
wynosi "1:5". Stosunek pomiedzy enkoderem 1 i enkoderem 2 ustalany jest
automatycznie przez instalacje. Moze takze zosta¢ obliczony i wpisany recznie.

H0 gestmm

W - - ~
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Enkoder 2 nalezy ustawi¢ jako "Zrédio pozycji rzeczywistej".
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Wybér i ustawienia typu enkodera.
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Ustawienie stosunku przetozenia pomiedzy obrotami enkodera a obrotami silnika
bezposrednie, tzn. po obliczeniu lub poprzez prace instalaciji.

i

Przykiad 2: Enkoder liniowy jako enkoder pofozenia
Obszary zastosowania: np. transportowe urzadzenia regatowe (z powodu poslizgu két
bieznych), przy systemach obcigzonych luzem.

Odcinek przemieszczania liniowego enkodera odcinkowego musi zosta¢ wpisany dla
obrotu silnika. Odcinek przemieszczania dla obrotu silnika ustalany jest automatycznie,
moze jednak zostaé obliczony i wpisany recznie.

=10 d=20mm

- )
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Ustawienia:

Wybér i ustawienie stosowanego typu enkodera na przyktadzie linowego
enkodera AL1H.
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Enkoder 2 nalezy ustawi¢ jako "Zrédio pozycji rzeczywistej".
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Wybér i ustawienie stosowanego enkodera AL1H.
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"Odcinek przesuniecia przy enkoderze na obrét silnika" moze zosta¢ wpisany
bezposrednio na podstawie recznego obliczenia lub moze zosta¢ ustalony przez
instalacje.

"Automatyczne ustalanie" mozliwe jest tylko w punkcie menu "Konfiguracja osi", patrz
kolejna ilustracja.

Achs-Konfiguration

Gerate-Pool
O (& [O) [ e
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| Wea
140 52832 1
l1 -uL 1 01 6283 |, 2—1 6.283
— ‘ U cb Ll ) mn | o
Geschwindigked

| Beschleunigung

Sktadanie osi.
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Encode: cate l

AL'I H '__’:_5_.n_ 2 _1 'y

Mount-on components

o

Cowntng director Slerdard _'J —:LI-I

Ratia betwasn encaodar and moter

™ Dzt el
= Deternined automatically

&

Trawe! diztance on encoder per motor revolution |

Przez podwdjne klikniecie na enkoder 2 "AL1H" mozliwe jest wpisanie "odcinka
przesuniecia przy enkoderze na obrét silnika". Istnieje mozliwo$¢ wpisania odcinka
przesuniecia przez "bezposrednie wprowadzenie" po obliczeniu recznym, ustalenia
przez "dziatanie instalacji" lub przez wybér "automatycznego ustalania". W tym
przyktadzie "Odcinek przesunigecia przy enkoderze na obrét silnika" = 6283 um.
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Przyktad 3: Naped wielosilnikowy

Obszar zastosowania: W aplikacjach z kilkoma osiami, kt6re posiadajg ten sam moment
napedowy i nie sg jednoczes$nie eksploatowane.

Do jednego modutu osi moze zostac podtgczone do 3 silnikéw. W tym celu 2 dodatkowe
karty multienkodera muszg zosta¢ wetkniete w modut osi, patrz kolejna ilustracja.
Moc dla silnikéw przetgczana jest z modutu osi na dany aktywny silnik.

[

[2]

[3] |

[1] Enkoder silnika 1 karta multienkodera 1
[2] Enkoder silnika 2 karta multienkodera 2

[3] Enkoder silnika 3 na urzadzeniu podstawowym
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Enkoder 1 ustawi¢ jako "Zrédto pozycji rzeczywistej" dla zestawu parametréw 1

Enkoder 2 ustawi¢ jako "Zrédto pozycji rzeczywistej" dla zestawu parametrow 2

Enkoder 3 ustawi¢ jako "zrédto pozycji rzeczywistej" dla zestawu parametrow 3

Uruchamianie poszczegélnych zestawoéw parametréw moze nastepowac tylko po kolei
i tylko po kompletnie przeprowadzonym uruchomieniu.

Poszczegdblne zestawy parametréw moga by¢ wybierane przez parametry, patrz w tym
celu opis parametru w podreczniku projektowania "Serwowzmacniacze wieloosiowe

MOVIAXIS® MX".
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5.12 Edytor PDO

Budowa i
przeplyw danych

Za pomocg edytora PDO mozna dokonywaé ustawien danych procesu.

Poprzez system magistrali jak np. Feldbus mozna wartosci zadane, takie jak predkos¢,
pozycja zapisywac jako 16-bitowe dane procesowe w buforze PD-IN MOVIAXIS®. Te
warto$ci zadane mozna zadawac¢ w dowolnie definiowanych jednostkach uzytkownika,
jak np.

« [m/s],
* [mm],
+ [takty / min]

| |
|
! MOVIAXIS |
| |
| Stowo sterujace Stowo statusowe |
| N |
: WO (16 Bit) ] WO (16 Bit) |
. |
I W1 (16 Bit) Zarzadzanie W1 (16 Bit) I
I systemem - !
: W2 (16 Bit) W2 (16 Bit) :
| W3 (16 Bit) W3 (16 Bit) !
| N |
| |
| |
[ ~ [
1= s |
}- Bufor PD-IN Kanat PD-IN ™ Kanat PD-OUT Bufor PD-OUT I
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© -l I l'- [ ©
®_ I\ : ! E
[ | 1 =
.'ﬁ Konwertowanie: Konwertowanie: I k]
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Rys. 96: Przeptyw danych procesowych PDO

Te dane procesowe przetwarzane sg dalej w zaleznosci od konfiguracji kolejnego
kanatu PD-IN jako stowo podwdjne. Jednostki uzytkownika przemieniane sg w jednostki
systemowe i przekazywane dalej do odpowiednich FCB, patrz Rys. 96. MOVIAXIS
oferuje 16 kanatéw PD-IN.

Zaleznie od konfiguracji danych procesowych wartosci rzeczywiste, jak np. predkosé
obrotowa i pozycja mogg by¢ zamieniane przez szesnascie 32-bitowych kanatéw
PD-OUT w jednostki uzytkownika i poprzez 16 buforow danych procesowych
przesytane do przytgczonego systemu magistrali.

Informacje o stanie osi, jak np.
+ "gotowo$¢ do pracy",

« "stan zatrzymania silnika",
*  "hamulec wt."

mogq poprzez stowo statusowe zostaé zapisane w stowie danych procesowych
bufora PD-OUT. Te informacje moga by¢ przetwarzane takze przez podtgczong
magistrale nadrzednego uktadu sterowania.

Dostepne sg 4 konfigurowalne stowa statusowe, patrz Rys. 96.
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Uruchomienie
Edytor PDO

C &9,

Przyktad
parametryzowania

Parametryzowanie
ztgcza Feldbus

Ten przyktad przedstawia parametryzowanie potgczenia PROFIBUS do regulacji
predkosci obrotowej.

Przez klikniecie na bufor IN otwiera sie jego powierzchnia parametryzowania. Dla
potaczenia PROFIBUS jako zrédto danych wybierana jest opcja komunikac;ji.

W tym przykfadzie powinny wystarczy¢ 3 stowa danych procesowych:
» aktywacja FCB,

* rampa,

» predkosc¢ obrotowa.

Aby ten przyktad przede wszystkim mogt byé testowany bez PROFIBUS, najpierw
wytgczana jest aktualizacja. Powierzchnia parametryzowania dla tych ustawien
wyglada nastepujaco:

x|
Basic settings

Data source |Comrmurication optior ~
Data block start |r_|

Murnber of data waonds |q

Time-out interval [ms] |2EI.IJDIJ

Update [ -
Conlfiguiation esior IH':' Fault

FDO never received before [

CaN

Meszage-D |

Diata acceptancs with Syhc | J
Erdianess | J
Communication opbon

PLO-I0 |[|
Sender addres= |EI

11828aen
Rys. 97: Ustawienia bufora IN 0
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5 @D Uctomionie

©

Parametryzowanie = Przed proste klikniecie na stowo sterujace, w tym przyktadzie stowo sterujace 1,
stowa sterujgcego nastepuje otwarcie powierzchni parametryzowania i wybranie FCB / rozmieszczenia

i danych obiektu. Kanat danych procesowych 0 ustalany jest z wielkosScig systemowg "predkosc¢",
procesowych IN kanat 1 z wielkoscig systemowg "przyspieszenie".
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e
™ Localcontolwod [0
x|
Layout FLCE irestence j
Channel 32-hit access Spztam unit
P i I woed
ogramming control o |_| b j T\)‘ahmty j
Furehmn B0 | J . .
: . m |'| B bl j |.¢..'L:d: chiur j
:i”"‘[“"' B 0_1_ | F| e T -] [Mon-ntepsted B
A 1 o |6t = [Foveepeel 4]
Furztian Bit 03 | J o ]1 B bil j |Nnn-nrap|a|ad j
FuretionBities ] s  [EEl B
Furztian Bit0S | J |'| E bl __J |Nnn-nl‘e'plt=!a:| j
05
Furchan Hit LR | J o7 |-| B Lil j |Nur|-i|h:: il :J
FurstionBit07 | -] o ICE = [MenmiEmsted =
Furchnn Hif LH | J (2] |‘I G bil _—J |Non-i1hcp|dcd j
Furtion Bit03 | ] S LD -l [Men-nepisted =
Furstion B0 | ] 1 G -] [Nonvintepreted -]
FurstiznBit11 | E| 12 16w =] [Mueinte et =
Furchion Bit12 | J 13 [1EEil = |Non-hbe‘p|eled -]
Furctian Bit13 | E| 14 [isu o i K
Furcton B4 | J 15 |'I G kol j 1Non-nbe'pleied j
Furchon Bib15 | J
11829aen

Rys. 98: Ustawienia stowa sterujgcego i danych procesowych IN
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Uruchomienie

Edytor PDO

Przyporzgdkowyw
anie buforu
wejsciowego

do wielkoSci
systemowych

Parametryzowanie
FCB

Stowa buforu IN muszg nastepnie zosta¢ przyporzadkowane stowu sterujgcemu 1

i danym procesowym IN.

W tym przyktadzie na 1. stowie bufora IN ustawiany jest numer FCB, na 2. stowie
predkos¢ obrotowa, a na 3. stowie rampa. Wszystkie stowa mozna przyporzadkowywaé

metodg drag & drop.

of process data flow

<8 INprocess datainterface <]

% Binaryinputs X10
w |/DFPDOIN1

w |/OPDOIN 2

“Zp. W |H bufferD
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" Controlword D
W Control word 1

system units
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Ziz ' IN buffer 1
¥ INbuffer2
W N buffer 3
w |N buffer 4

Powierzchnia parametryzowania FCB otwiera sie po kliknieciu na "FCB". Aby umozliwi¢
sterowanie regulacjg predkosci obrotowej poprzez Feldbus, w FCB05 zrodia wartosci
zadanych dla predkosci i przyspieszania ustawiane sg na bufor danych procesowych

kanatu) lub kanatu 1.
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Rys. 100: Przeglad FCB
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@ Lista parametrow

Testowanie Parametryzowanie jest teraz zakonhczone i moze zosta¢ przetestowane. Jak dtugo
konfiguracji wytgczona jest aktualizacja bufora IN, mozliwa jest zmiana za pomoca klawiatury stow
w widoku szczegbtowym.

¥ |N buffer 0

5 ord 0
1000 “ford 1
1000 “ord 2

11832aen
Rys. 101: Test konfiguracji

Jak dtugo wigczona jest aktualizacja, patrz Rys. 97, stowa sg automatycznie
aktualizowane za pomocg warto$ci magistrali.

WSKAZOWKI
Przy ponownym uruchomieniu urzadzenia aktualizacja wtaczana jest automatycznie i,
i w razie konieczno$ci, musi zosta¢ wytgczona.

5.13 Lista parametrow

Lista parametréw z opisami znajduje sie w podreczniku projektowania
"Serwowzmacniacze wieloosiowe MOVIAXIS® MX".
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6
6.1

Eksploatacja
Wskazowki ogéine

A ZAGROZENIE!

Niebezpieczne napiecia przy kablach i zaciskach silnika
Smieré lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pradem.

* Gdy urzadzenie jest wigczone na zaciskach wyjsciowych i podtgczonych do nich
kablach i zaciskach silnika wystepujg niebezpieczne napiecia. Ma to miejsce
réwniez wtedy, gdy urzadzenie jest zablokowane a silnik nie pracuje.

« Zgasniecie roboczej diody LED nie jest zadnym potwierdzeniem tego, ze
serwowzmacniacz wieloosiowy MOVIAXIS® MX jest odtaczony od sieci i nie
znajduje sie pod napieciem.

* Przed dotknieciem zaciskéw mocy sprawdzié, czy serwowzmacniacz wieloosiowy
MOVIAXIS® MX jest odtaczony od sieci.

* Przestrzegac¢ ogoinych wskazéwek bezpieczenstwa z rozdziatu 2 oraz wskazéwek
z rozdziatu "Instalacja elektryczna" na str. 74.

A ZAGROZENIE!

Niebezpieczenstwo zmiazdzenia na skutek niezamierzonego uruchomienia silnika.
Smieré lub ciezkie uszkodzenia ciata.

Blokada mechaniczna lub funkcje bezpieczenstwa wiasciwe dla urzadzenia mogg
spowodowac zatrzymanie silnika. Usuniecie przyczyny zakitbcenia lub reset mogg
prowadzi¢ do samoczynnego uruchomienia sie napedu.

* Aby zapobiec nieumysinemu rozruchowi silnika zastosuj odpowiednie $rodki,
np. zdejmujac blok zaciskowy elektroniki X10.

« W zaleznoéci od rodzaju zastosowania nalezy zaplanowaé dodatkowe $rodki
ostroznoéci, aby zapobiec zagrozeniom dla ludzi i maszyn.

STOP!

Wyjscie silnika serwowzmacniacza wieloosiowego moze byé przetgczane lub
roztgczane tylko przy zablokowanym stopniu wyjsciowym.
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6.2 Wyswietlanie modutéw zasilania i modutéw osi

Wskazania robocze 7-segmentowego wskaznika

+ Za pomocg dwdch 7-segmentowych wskaznikow przedstawiany jest stan roboczy
modutdéw zasilania i modutéw osi.

+ Wszystkie wazne ustawienia i funkcje do uruchamiania zespotu urzadzeh znajdujg
sie w module osi. Dlatego w module osi znajduje sie wiecej wskaznikéw roboczych,
niz w module zasilania. Modut zasilania nie posiada programowalnego uktadu
inteligencji.

* Reakcje na wykryte bfedy i ostrzezenia odbywajg sie w module osi. Btedy i
ostrzezenie wy$wietlane sg jednak w module osi i po cze$ci w module zasilania.
Przy niektérych zdarzeniach przy module osi wy$wietlane sg numery jak przy
module zasilania. Te przypadki zaznaczone sg w tabeli wskaznikéw roboczych
modutu zasilania.

+ Dlatego wskazania dla modutéw osi i modutéw zasilania opisane sg osobno.

Wskazania btedéw 7-segmentowego wskaznika

Komunikat o
btedzie z dwoma
wskaznikami
7-segmentowymi

Btedy w module
zasilania

Serwowzmacniacz wieloosiowy MOVIAXIS® MX rozpoznaje wystepujace btedy i
przedstawia je w postaci kodéw. Kazdy btad jest zdefiniowany jednoznacznie przez kod
i przynalezne atrybuty, jak

* reakcja na biad,
+ stan konncowy po przeprowadzeniu reakcji na btad,
» typ reakcji resetujace;.

Kody btedéw przedstawiane sg w module osi i w module zasilania jako migajgce
wartosci liczbowe.

Kody btedow pojawiajg sie w nastepujgcej kolejnosci:

05s 0.25s 10s 0.25s

. )

=

53052AXX
Rys. 102: Przyktad: Wskazanie btedu 07 przy module osi

Dodatkowo do kodu btedu zdefiniowany jest "subkod btedu", umozliwiajgcy kolejne
ograniczenie przyczyny btedu. "Subkod btedu" moze by¢ odczytywany przez
uzytkownika poprzez potaczenie komunikacyjne.

W zaleznosci od rodzaju btedu i zaprogramowanej reakcji na btad wskazanie moze
przeskoczy¢ z powrotem do statycznego wskazania roboczego.

Btedy w module zasilania zgtaszane sg przy osi o tam sg przetwarzane.

Reset odbywa sie przez odjecie 24 V zasilania ukfadu elektronicznego lub przez
oprogramowanie.
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Lista bfedéw
Objasnienie pojec list btedéw

Pojecia i skréty

Znaczenie

P

Programowalna reakcja na btad

D
VM

Fabrycznie ustawiona reakcja na btad

Modut zasilania

AM

Modut osi

ZK
HW

Obwdéd posredni

Osprzet

SW

Oprogramowanie

AWE

Jednostka uzytkownika

W przypadku resetu btedu stan kohcowy btedu ustala, ktory typ resetu jest wykonywany,
patrz ponizsza tabela.

Stan koncowy btedu

Reakcja na potwierdzenie btedu, patrz takze strona 160

Tylko wyswietlanie btedu

System oczekuje

Rozruch w stanie cieptym (kasowanie kodéw btedéw)

Rozruch w stanie cieptym (kasowanie kodoéw btedéw)

System zablokowany

Nowy rozruch systemu (wykonaé miekki reset)

System zablokowany

Instrukcja obstugi — Serwowzmacniacz wieloosiowy MOVIAXIS® MX
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Reakcje na
potwierdzenie
bfedéw
Reset CPU W przypadku resetu CPU nastepuje prawdziwe ponowne uruchomienie mikrokontrolera

Nowe
uruchomienie
systemu

Rozruch w stanie
cieptym

oraz oprogramowania firmowego. System oprogramowania firmowego uruchamiany
jest w taki sposob, jak gdyby modut osi zostat wigczony na nowo.

Nowe uruchomienie systemu powoduje:

« aktywacje Boot-Loader, na wy$wietlaczu pojawia sie "b0",

+ utrate pozycji referencyjnych inkrementalnych systemow enkoderow,
+ ewentualne wystepujace ztgcza Feldbus sg zerowane,

* ewentualne wystepujgce opcje sterowania sg zerowane,

* komunikacja z Feldbus zostaje przerwana,

+ zlgcze pomiedzy opcjami a systemem oprogramowania firmowego jest inicjowane
na nowo. Odbywa sie nowa synchronizacja inicjalizacji do opcji Feldbus Ilub
sterowania,

* komunikacja poprzez systemowe ztgcza CAN zostaje przerwana,

+ potaczenie do modutu zasilania jest synchronizowane na nowo (sprzetowy system
informaciji),

+ kasowany jest wystepujacy "komunikat o zaktéceniu" [wyjScie binarne =1, status
systemu = 0].

Komunikat gotowosci po zresetowaniu ustawiany jest ponownie przez kontrole stanu

systemu w zaleznosci od stanu systemu.

W przypadku nowego uruchomienia systemu nie nastepuje prawdziwy reset
mikrokontrolera.

Nowe uruchomienie systemu powoduje:

* nowe uruchomienie oprogramowania firmowego bez aktywowania Boot-Loader
(brak wskazania "b0" 1),

+ utrate pozycji referencyjnych inkrementalnych systemoéw enkoderéw,
* nie dotyczy to ewentualnie wystepujgcych ztgczy Feldbus,
* nie dotyczy to ewentualnie wystepujgcych opcji sterowania,

» zlgcze pomiedzy opcjami a systemem oprogramowania firmowego jest inicjowane
na nowo. Odbywa sie nowa synchronizacja inicjalizacji do opcji Feldbus Ilub
sterowania,

+ komunikacja poprzez systemowe ztgcza CAN zostaje przerwana,

* potaczenie do modutu zasilania jest synchronizowane na nowo (sprzetowy system
informacji),

+ kasowany jest wystepujgcy "komunikat o zaktéceniu" [wyjScie binarne = 1, status
systemu = 0].

Komunikat gotowo$ci po zresetowaniu ustawiany jest ponownie przez kontrole stanu

systemu w zaleznoéci od stanu systemu.

W przypadku rozruchu w stanie cieptym zerowany jest tylko kod btedu.
Rozruch w stanie cieptym powoduje:

» sytem oprogramowania firmowego nie jest uruchamiany na nowo,

* pozycje referencyjne pozostajg zachowane,

* nie nastepuje przerwanie komunikacji,

* kasowany jest wystepujgcy "komunikat o zaktéceniu" [wyjscie binarne =1, status
systemu = 0].
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6.3 Wskazania robocze i btedy przy module zasilania MXP
Tabela wskazan
Opis Stan Uwagi / akcja mzzzﬁr::i
Wskazania w trybie normalnym
Gotowos¢ robocza (ready). Brak btedéw/ostrzezenia. U, = > 100 V. | Tylko wskazanie stanu. -
Wskazania przy réznych statusach urzadzen
Brak napiecia obwodu
@ posredniego lub jest ponizej  Brak bfedéw/ostrzezenia. U, = > 100 V. Sprawdz siec. X
= 100 V.
Wskazania ostrzezen
Ci Ostrzezenie Pt Obcigzenie VM osiagneto prég Sprawdz zastosowanie P
I_I_ ’ ostrzezenia wstepnego. odnosnie obcigzenia.
-~ e Sprawdz zastosowanie
toei:rz:rzair:le wstepne ;eTzi(r;tiL;ra VM zbliza sie do progu | 07 obciazenia, sprawdz p
= P ry. yia ) temperature otoczenia.
Tabela bledow
Opis Stan Uwagi / akcja ‘r’nvzzifzrgzi
Wskazania w przypadku btedu
E;?gu‘l’ég\?vzgao gj%‘::;;am“'wwy nie jest gotowY | pir Jista bledéw modutéw osi. X
Komunikat btedu przez VM
Btad, napiecie ZK U, jest |poprzez magistrale zgtoszeniowa | Sprawdz rozmieszczenie aplikacji i X
za wysokie. przy za wysokim napieciu obwodu |rezystor hamujacy.
posredniego.
Prad obwodu posredniego w VM i . -
n Bfad, prad ZK za wysoki. |przekroczyt maks. dopuszczalng gg(r:v;iﬁigastosowame odnosnie X
= granice 250 % lnom- a '
I 1| Biad nadzorowania I2xt Obcigzenie VM osiggneto warto$¢ | Sprawdz zastosowanie odno$nie X
a ' graniczna. obcigzenia.
. . . Sprawdz zastosowanie odno$nie
E:raﬁd graadtﬁorowanla ;eim:;::; ra VM osiagneta prog obcigzenia, sprawdz temperature X
P . via ' otoczenia.
Btad zasilania napigeciem i T
FI (modut rozdzielczego Btedne wewnatrzurzadzeniowe E%Z‘;V(:]Zag;ji}gﬁfzfnguolz%%z;n'é"zgzii iest )
= zasilacza sieciowego zasilanie napieciem. uzzkodzone pra 4 J
wewnatrz urzadzenia). ’
Bilad zasilania napieciem i -
|:= (modut rozdzielczego Btedne wewnatrzurzadzeniowe E%fgiig:ﬂﬁfz?nguoﬁiizénﬁzgz?e est )
= zasilacza sieciowego zasilanie napieciem. uaslzkodzone pra 4 !
wewnatrz urzadzenia). '
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6.4 Wskazania robocze i btedy przy module osi MXA

Tabela wskazan
‘ Opis
Wskazania przy procesie inicjalizacji

Podczas tadowania

oprogramowania firmowego
(Boot) urzadzenie przechodzi
przez rézne stany, aby

uzyskac¢ gotowosc¢ do pracy.

o) o @ o &
<o o B

Stan

Status: brak gotowosci
Stopien wyjsciowy jest
zablokowany.

Nie jest mozliwa komunikacja.

Uwagi / akcja

* Odczeka¢, az zakonczy sie proces
inicjalizaciji.

* Urzadzenie pozostaje w tym stanie:
Urzgdzenie uszkodzone.

Wskazania przy réznych statusach urzadzen

] Brak napiecia obwodu
| posredniego.

2

Modut zasilania nie jest
gotowy.

Modut osi 24 V lub wewnetrzny
modut rozdzielczego zasilacza
sieciowego osi nie gotowy.

Modut osi w bezpiecznym
zatrzymaniu.

8
S
o

Synchronizacja z magistralg
nie jest w prawidtowym stanie.
Przetwarzanie danych
procesowych nie jest gotowe.

2

Analiza enkodera nie jest
gotowa.

migajaca

Inicjalizacja podstawowa.

Inicjalizacja stanu dostawy.

Inicjalizacja ustawienia .
fabrycznego.

Inicjalizacja specyficznego
dla klienta zestawu 1.

Inicjalizacja specyficznego
dla klienta zestawu 2.

(R N
E o my ! —J

Status: brak gotowosci
Stopien wyjsciowy jest
zablokowany.
Komunikacja jest mozliwa.

Status: brak gotowosci
Stopien wyjsciowy jest
zablokowany.
Komunikacja jest mozliwa.

Sprawdz siec.

Sprawdz modut zasilania.

Sprawdzi¢ 24 V lub urzagdzenie uszkodzone.

Funkcja bezpieczenstwa aktywowana.

* Sprawdz potaczenie magistrali.

* Sprawdz ustawienie synchronizacyjne przy
urzadzeniu i uktadzie sterowania.

+  Sprawdz ustawienia danych procesowych
przy urzadzeniu i uktadzie sterowania.

+ Sprawdz brak PDO.

» Enkodery sg inicjalizowane.
* Urzadzenie pozostaje w tym stanie:
* Nie jest wybrany zaden enkoder.
+  Parametr "Zrodto rzeczywistej predkosci
obrotowej" przedstawia niewystepujacy
enkoder.

Wskazania przy procesach inicjalizacji (parametry resetowane sa do wartosci domysinych)

Odczekac, az zakonczy sie inicjalizacja.
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Wskazania robocze i btedy przy module osi MXA | — >~

‘ Opis

Stan

Uwagi / akcja

Wskazania w trybie normalnym

cJ
-]

Blokada stopnia wyjsciowego

Wolny

[I EI Wolny

D m Wolny
n-regulacja

Interpolowana regulacja n

M-regulacja

Interpolowana regulacja M

85
g

H]

Regulacja potozenia

__| IZ2
I—

Interpolowana regulacja
potozenia

Wytacznik krancowy (HW i
SW) wolny lub najedz na niego

Jazda referencyjna

Stop

Non-stop

= Stop przy ograniczeniu
—1| |systemowym
m FI Tarcza krzywkowa

Bieg synchroniczny

Pomiar enkodera

Regulacja pozyciji postoju

Tryb reczny

Test hamulca

Stopien wyjsciowy jest
zablokowany.

Informacje na ten temat znajduja sie
w rozdziale dotyczacych opisu

parametréow w podreczniku
projektowania.

Naped nie jest zasterowywany przez stopien
wyjsciowy. Hamulec zostaje zamkniety lub bez
hamulca silnik obraca sie do catkowitego
zatrzymania. Ten FCB jest wybrany na state

z zaciskiem DI00. Moze jednak jeszcze zostaé
dodatkowo wybrany z innych zrodet.

Regulacja predkosci obrotowej z wewnetrznym
generatorem rampy.

Regulacja predkosci obrotowej z warto$ciami
zadanym cyklicznie poprzez magistrale.
Generator rampy jest przyporzadkowany
zewnetrznie, np. w nadrzednym uktadzie
sterujacym.

Regulacja momentu obrotowego

Regulacja momentu obrotowego z warto$ciami
zadanym cyklicznie poprzez magistrale.

Tryb pozycjonowania z wewnetrznym
generatorem rampy.

Tryb pozycjonowania z warto$ciami zadanym
cyklicznie poprzez magistrale. Generator
rampy jest przyporzadkowany zewnetrznie,
np. w nadrzednym uktadzie sterujgcym.

Ten FCB aktywowany jest przez
oprogramowanie firmowe przy najechaniu
na wyfacznik krancowy.

Naped wykonuje jazde referencyjna.
Opoznienie przy granicy aplikaciji. Ten FCB jest
réwniez aktywny, gdy zaden inny FCB nie jest
wybrany jako domysiny FCB.

Opbznienie przy granicy non-stop.

Opbznienie przy granicy systemowej.

Tarcza krzywkowa aktywna.

Bieg synchroniczny aktywny.

Komutowanie enkodera przy silnikach
synchronicznych.

Regulacja potozenia na aktualnej pozyc;ji.

Aktywny tryb skokowy.

Hamulce sg testowane poprzez zadawanie

momentu obrotowego w zamknietym stanie.
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< Eksploatacja
- > Wskazania robocze i btedy przy module osi MXA
Tabela btedow
WSKAZOWKI
W ramach wyswietlonych kodéw btedéw mozliwe jest wskazanie kodéw btedow i
° subkodéw bteddw, nie przedstawionych na ponizszej liscie. W tym przypadku nalezy
1 skontaktowac sie z firmg SEW-EURODRIVE.
Symbol "P" w kolumnie "Reakcja na btad" oznacza, ze reakcja jest programowalna.
W kolumnie "Reakcja na btgd" wymienione sg reakcje ustawione fabrycznie.
Kod  Komunikat Subkod Mozliwa przyczyna btedu Reakcja na biad Stan koncowy |Zapisywanie [Komunikat
btedu o btedach btedu (P = programowalna, btedu / typ w historii wyjsé
D = reakcja resetu binarnych
domysina) (dotyczy
reakcji
domysinej)
Brak btedu
(to wskazanie Gotowy =1
to wtasciwie (zaleznie
00 wskazanie - |- - - od stanu
robocze -> patrz systemu)
Wskazania Zaktocenie = 1
robocze)
. . . System
Btad "Nadmiar Zwarc!e wyjsclowe Blokada stopnia oczekuje Gotowy = 1
01 " *  Zaduzy silnik o Tak AT
pradu . Uszkodzony stopier wyjéciowy wyjsciowego Rozruch w Zaktocenie = 0
stanie cieptym
Ten btad jest kolejnym rodzajem pradu
Blad przetezeniowego, zmierzonego przy System
02 "ngdzorowania napieciu kolektor-emiter przy stopniu Blokada stopnia oczekuje Tak Gotowy =1
UCE" wyjéciowym. Mozliwa przyczyna jest wyjsciowego Rozruch w Zaktécenie =0
identyczna z btedem 01. Rozréznienie stanie cieptym
stuzy tylko do celéw wewnetrznych.
Zwarcie doziemne System
Bfad "Zwarcie P zgwodu doprowadzajacego Blokada stopnia zablokowany Gotowy =0
03 - " silnika e Nowe Tak AT
doziemne - w przetwornicy wyjsciowego uruchomienie Zaktécenie =0
e wsilniku systemu
Komunikat o btedzie przez VM poprzez
magistrale zgtoszeniowa.
*  Moc generatorowa zbyt duza
*  Przerwany obwdd rezystora System
04 Btfad "czopera hamujacego Blokada stopnia oczekuje Tak Gotowy = 1
hamulcowego” » Zwarcie w obwodzie rezystora wyjsciowego Rozruch w Zaktocenie = 0
hamujacego stanie cieptym
* Zaduza opornosé rezystora
hamujacego
+  Czoper hamulcowy uszkodzony
) . System
" . Potaczenie pomiedzy modutem
05 zBl?gsz'\élsi%; stt;ala zasilania a modutem osi poprzez Blokada stopnia 'z\le:)luc;kowany Tak Gotowy =0
9 " magistrale zgtoszeniowa zostato wyj$ciowego Lo Zaktécenie =0
Timeout rzerwane uruchomienie
P systemu
01 Przerwanie potaczenia magistrali
zgtoszeniowej
02 Nie jest mozliwe wyzerowanie Flag
Timeout magistrali zgtoszeniowej
" . Komunikat o btedzie przez VM poprzez - . _
06 SB::‘SI Awaria fazy magistrale zgtoszeniowa. Zostat ;I'Sl)ktzg\)/ysmetlame --------- Tak Saokt%vt\:’)e/n_iez 0
stwierdzony brak fazy sieci. ’
. System
07 Btad "Obwaéd :;C;mii?r':f t s"?g:zz;zis\ivmr;osgzez Blokada stopnia oczekuje Tak Gotowy =1
posredni U" 9 29 a przy wyjsciowego Rozruch w Zaktécenie =0

wysokim napieciu obwodu posredniego.

stanie cieptym
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Eksploatacja -
Wskazania robocze i btedy przy module osi MXA — — e
Kod Komunikat Subkod Mozliwa przyczyna btedu Reakcja na biad Stan konncowy Zapisywanie Komunikat
btedu o btedach btedu (P = programowalna, btedu / typ w historii wyjsé
D = reakcja resetu binarnych
domysina) (dotyczy
reakcji
domysinej)
Btad Aktywowane nadzorowanie predkosci System
08 "Nadzorowanie obrotowej rozpoznato niedopuszczalne |Blokada stopnia oczekuje Tak Gotowy = 1
predkosci odchylenie pomiedzy zadang a wyjsciowego (D), (P) |[Rozruch w Zaktécenie =0
obrotowe;j" rzeczywistg predkoscig obrotowg stanie cieptym
01 Silnikowe nadzorowanie predkosci
obrotowej
02 Generatorowe nadzorowanie predkosci
obrotowej
Granica systemowa rzeczywistej
03 o )
predkosci obrotowej przekroczona
Temperatura AM osiggneta lub
przekroczyta prog wytagczania. Mozliwe System
Btad "Nadmierna przyczyny: Wytaczenie Y ; _
" . A oczekuje Gotowy =1
11 temperatura * Zawysoka temperatura otoczenia |z op6znieniem Tak S
; : : ] Rozruch w Zaktécenie =0
modutu osi * Niekorzystna konwekcja powietrza - non-stop (D), (P) stanie cieplym
uszkodzony wentylator d
*  Za wysokie srodkowe obcigzenie
01 Przekroczona granica temperatury
radiatora.
* Nie jest podiaczony zaden hamulec
*  Przewdd hamulcowy zostaje
roztgczony we wtgczonym stanie
+  Przecigzenie przez nadmiar Syt?IteI:n
42 Blad "Wyjscie pradu>2A (F13 posiada priorytet)  Blokada stopnia ’z\; W‘; owany Tak  Gotowy=0
hamulca" *  Przecigzenie przez za czgste wyjsciowego homieni Zaktécenie = 0
dotaczanie (ok. > 0,5 Hz) uruchomienie
. . systemu
Nadzorowanie dziata tylko przy
ustawieniu parametréw "Hamulec
wystepuje" i "Hamulec zamkniety".
01 |Wyjscie hamulca
Napigcie zasilania hamulca znajduje sie
poza tolerancjg +10/- 0%. S;'slt;g wan
13 Btad "Zasilanie Nadzorowanie dziata tylko przy Blokada stopnia Nowe Y Tak Gotowy =0
hamulca" ustawieniu parametréow "Hamulec wyjsciowego uruchomienie Zaktocenie = 0
wystepuje" i "Hamulec zamkniety" oraz systemu
tylko przy silnikach CMP i DS. 4
01 |Napiecie zasilania hamulca
System
. . . zablokowany _
14 Blad "Rezolwer" Wystepuje biad rezolwera lub analizy BIo_I’<a_da stopnia Nowe Tak Gotqu = O_
rezolwera. wyjsciowego uruchomienie Zaktécenie =0
systemu
01 Rozpoznanie przerwania przewodu
rezolwera
02 Btad emulacji rezolwera (za wysoka
predko$¢ obrotowa)
19 Niedopuszczalny kat podczas kalibracji
System
Btad "Hiperface- Wystepuje btad w sumie kontrolnej Blokada stopnia zablokowany Gotowy =0
15 " i : e Nowe Tak AT
Compare-Check’ sygnatow Hiperface. wyjsciowego uruchomienie Zaktécenie =0
systemu
Cosekundowe poréwnywanie pozycji
absolutnej enkodera (poprzez kanat
01 L )
parametréw Hiperface) z inkrementalng,
pozycja osi.
02 Typ enkodera nieznany
Enkoder zgtasza wewnetrzny biad.
Kod btedu tworzony jest w nastepujacy
32  sposob: [wyswietlona wartos¢] - 32.

Ten kod btedu mozna skonsultowaé
z producentem enkodera.
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- > Wskazania robocze i btedy przy module osi MXA
Kod Komunikat Subkod Mozliwa przyczyna btedu Reakcja na biad Stan konncowy Zapisywanie Komunikat
btedu o btedach btedu (P = programowalna, btedu / typ w historii wyjsé
D = reakcja resetu binarnych
domysina) (dotyczy
reakcji
domysinej)
System
. zablokowany —
16 Plﬂ?gchamianie" Btad podczas uruchamiania mziﬁ,ﬁ;ﬁma Nowe Tak ?:&%V;Zn_ie(): 0
uruchomienie
systemu
01 Mianownik liczby par biegunéw
rezolwera jest rozny od 1
02 Licznik par biegunéw rezolwera jest
za duzy
03 Licznik par biegunéw rezolwera jest
za malty, tzn. rbwny zero
Mianownik rozdzielczosci emulacji
04 - s
dla rezolwera jest rézny od 1
05 Licznik rozdzielczo$ci emulacji dla
rezolwera jest za maty
06 Licznik rozdzielczo$ci emulacji dla
rezolwera jest za duzy
Licznik rozdzielczo$ci emulacji dla
07 o ;
rezolwera nie jest potega liczby 2
08 Mianownik rozdzielczo$ci emulacji
dla enkodera sinus jest rézny od 1
Licznik rozdzielczo$ci emulacji dla
09 ) ;
enkodera sinus jest za maty
Licznik rozdzielczo$ci emulacji dla
10 . ” .
enkodera sinus jest za duzy
Licznik rozdzielczo$ci emulacji dla
" . e ;
enkodera sinus nie jest potega liczby 2
512 |Uruchomiony niewazny typ silnika
Ustawiona granica prady przekracza
513 )
maksymalny prad osi
Ustawiona granica pradu jest mniejsza
514 od znamionowego pradu
magnesujacego silnika
CFC: Brak mozliwosci przedstawiania
515 j h . f
wspotczynnika do obliczania pradu q
516 Sparametryzowana niedopuszczalna
czestotliwos¢ PWM
Parametr "Konncowa predkos$¢ obrotowa
517 tabeli strumienia" poza dopuszczalnym
obszarem
518 Parametr "Strumien koncowy tabeli Id"
poza dopuszczalnym obszarem
Zadane zwolnienie stopnia koncowego
519 . TR
bez waznego uruchomienia silnika
520 Nie jest mozliwe uruchomienie silnika
przy zwolnionym stopniu koncowym
Wspotczynnik dla granicy momentu
521 |obrotowego nie moze zostac
przedstawiony (A)
Wspétczynnik dla granicy momentu
522 |obrotowego nie moze zostaé
przedstawiony (B)
530 |Nieprawidtowo sparametryzowany

maksymalny prad silnika
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Kod

Komunikat

btedu o btedach

Subkod
btedu

Mozliwa przyczyna btedu

Reakcja na biad

(P = programowalna,

D = reakcja
domysina)

Stan koncowy

btedu / typ
resetu

Zapisywanie
w historii

Komunikat
wyjsé
binarnych
(dotyczy
reakcji
domysinej)

1024

Parametr pamieci NV pradu
znamionowego urzgdzenia jest wiekszy
od parametru pamieci NV zakresu
pomiaru pradu

1025

1026

Parametr pamieci NV zakresu pomiaru
pradu jest rowny zero
Parametr pamieci NV zakresu pomiaru
pradu jest rowny zero

1027

Parametr pamieci NV zakresu pomiaru
pradu jest za duzy

1028

Granice systemowe dla predkosci
obrotowej sg wieksze niz maks. mozliwa
predkos¢ obrotowa

1029

Granice aplikacji dla predkosci
obrotowej sg wieksze niz maks. mozliwa
predko$¢ obrotowa

1032

1033

CFC: Jako enkoder silnika przy silnikach
synchronicznych nie zostat zastosowany
enkoder wartosci absolutnych

Przekroczony obszar pozycji w trybie
rejestracji pozycji "bez licznikéw
nadmiaru"

1034

1035

Podwaéjny naped FCB: Dopasowanie
okna btedu nadazania nie moze by¢
mniejsze od "normalnego" okna bfedu
nadazania

Podwaéjny naped FCB: Okno btedu
nadazania nie moze by¢ mniejsze od
pradu dopasowania

1036

1037

Modularny offset odniesienia znajduje
sie poza ograniczeniem modularnym
Warto$ci pozycji oprogramowania;
Wytacznik krancowy zamieniony,
dodatni < ujemny

17

Wewnetrzny btad
komputera (Traps)

CPU rozpoznat wewnetrzny btad

Blokada stopnia
wyjsciowego

System
zablokowany /
reset CPU

Tak

Gotowy =0
Zaktocenie = 0

18

Wewnetrzny btad
oprogramowania

66

W oprogramowaniu zostat odkryty
niedopuszczalny stan.

Kontrola pozycji FCB: Zadanie celu
w AWE poza dozwolonym w AWE
obszarem

Blokada stopnia
wyjsciowego

System
zablokowany
Nowe
uruchomienie
systemu

Tak

Gotowy =0
Zaktocenie = 0

67

Kontrola pozycji FCB: Zadanie celu
w AWE prowadzi do nadmiaru celu
w jednostkach SYS

68
69

Kontrola pozycji FCB:
ModuloMin = ModuloMax

Naruszenie czasu w systemie Task

70-78

Btad w sterowniku Knet
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-~ > Wskazania robocze i btedy przy module osi MXA
Kod Komunikat Subkod Mozliwa przyczyna btedu Reakcja na biad Stan konncowy Zapisywanie Komunikat
btedu o btedach btedu (P = programowalna, btedu / typ w historii wyjsé
D = reakcja resetu binarnych
domysina) (dotyczy
reakcji
domysinej)
System
. zablokowany —
B:igedsiny(;h Dane procesu nie sg prawidtowe \I?qulgii(j;vztogma Nowe Tak (ZB:I:%Vg)e/n_iez 0
P i 9 uruchomienie
systemu
01 Dane procesowe: Podany ujemny
moment maksymalny
02 Dane procesowe: Podany dodatni
moment minimalny
03 Dane procesowe: Podana ujemna
silnikowa granica momentu obrotowego
Dane procesowe: Podana ujemna
04 | generatorowa granica momentu
obrotowego
05 Dane procesowe: Granica momentu
obrotowego dla kwadrantu 1 jest ujemna
06 Dane procesowe: Granica momentu
obrotowego dla kwadrantu 2 jest uiemna
07 Dane procesowe: Granica momentu
obrotowego dla kwadrantu 3 jest ujemna
08 Dane procesowe: Granica momentu
obrotowego dla kwadrantu 4 jest ujemna
Regulacja momentu: Maksymalna
09 predko$¢ obrotowa < niz minimalna
predko$¢ obrotowa
10 Regulacja potozenia: Suma
maksymalnej predkosci obrotowej < 0
1 Regulacja potozenia: Maksymalna
predkos¢ obrotowa < 0
12 Regulacja potozenia: Minimalna
predko$¢ obrotowa > 0
13 Dane procesowe: Podanie ujemnego
przyspieszenia
14 Dane procesowe: Podanie ujemnego
opdznienia
15 Dane procesowe: Podanie ujemnego
przyspieszenia drugiego stopnia
16 Numer FCB i kombinacja obiektu FCB
nie istnieje
17 Pozycja docelowa poza obszarem
wytacznika krancowego
. I System
20 Btad nadazania ii%aur;: grir;lcirl;iedﬁor;vaed'aézoasr;:aprzy Blokada stopnia oczekuje Tak Gotowy =1
tarczy krzywkowej Y Krzyw ) wyjsciowego Rozruch w Zaktocenie = 0
przekroczona o
stanie cieptym
01 |CAM: Btad nadazania tarczy
krzywkowej
- . . System
Btad nadazania Zadana granica btedu nadqzz:nla pr%y Blokada stopnia oczekuje Gotowy = 1
21 |napedu module podwéjnego napedu "Engel wyjéciowego Rozruch w Tak Zaklocenie = 0
podwdjnego zostata przekroczona T
stanie cieptym
01 Podwojny naped FCB: Btad nadgzania
w fazie dopasowania
02 Podwaéjny naped FCB: Btad nadazania

w trybie normalnym
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Wskazania robocze i btedy przy module osi MXA | — >~
Kod Komunikat Subkod Mozliwa przyczyna btedu Reakcja na biad Stan konncowy Zapisywanie Komunikat
btedu o btedach btedu (P = programowalna, btedu / typ w historii wyjsé
D = reakcja resetu binarnych
domysina) (dotyczy
reakcji
domysinej)
System
qud_ 'I,'rwaia Przy dostepie do trwatej pamieci Blokada stopnia zablokowany Gotowy =0
25 pamiec parametrow zostat rozpoznany bfad wyjsciowego Nowe Tak Zaktocenie = 0
parametréw" uruchomienie
systemu
Btad podczas wczytywania danych z
03 trwatej pamigci. Dane nie moga by¢
uzywane, gdyz nieprawidtowe jest
oznaczenie lub suma kontrolna.
04 Btad inicjalizacji systemu pamigci.
05 Pamigé¢ wartosci statych zawiera
niewazne dane.
Pamiec¢ wartosci statych zawiera
06 niekompatybilne dane innego
urzadzenia (przy wymiennych
pamieciach danych)
Wytaczenie z System
Btad "Zewnetrzny Poprzez binarny zacisk wejsciowy zostat| " ’. """~ . oczekuje Gotowy =1
26 o opoznieniem Tak AT
zacisk zgtoszony btad. Rozruch w Zaktécenie =0
non-stop (D), (P) o
stanie cieptym
01 | Btad zewnetrznego zacisku
Jeden lub oba wytaczniki krancowe . System
Btad "Wytacznik nie moga zostac rozpoznane przy WV,*%C.Zen.'e z oczekuje Gotowy =1
27 . " - opoznieniem Tak AT
krancowy zaprogramowanych do tego zaciskach Rozruch w Zaktécenie =0
s . . non-stop .
wejsciowych lub w stowie sterujgcym stanie cieptym
o1 Brak obu wytacznikéw krancowych lub
przerwanie przewodéw
02  Wytgcznik krancowy zamieniony
. . System
Biad Time-out Komunikacja danych procesowych jest Wﬁgc_zeme z oczekuje Gotowy = 1
28 danych opoéznieniem aplikacji Tak A
przerwana. Rozruch w Zaktocenie = 0
procesowych (D), (P) e ci
stanie cieptym
01 Btad Feldbus Time-out
o~ . System
Biad O§|agn|ety Osiagniety sprzetowy wytgacznik Wy}a;_zeme z oczekuje Gotowy = 1
29 wytgcznik kran d ] . opoéznieniem R h Tak Zaklocenie = 0
kraricowy HW" rancowy podczas pozycjonowania non-stop (D), (P) ozruch w aktécenie =
’ stanie cieptym
01  Osiagniety prawy wytacznik krancowy
02 Osiagniety lewy wytacznik krancowy
System
30 Btad "Timeout Naped nie zatrzymat sie w zadanym Blokada stopnia oczekuje Tak Gotowy =1
opdznienia” czasie op6znienia wyjsciowego Rozruch w Zaktocenie = 0
stanie cieptym
01  Przekroczenie czasu rampy zatrzymania
02 Przekroczenie czasu zatrzymania przy
granicy aplikacji
03 Przekroczenie czasu zatrzymania przy
granicy systemu
04 Przekroczenie czasu rampy non-stop
Btad "Ochrona Zadziatat czujnik nadmiernej Gotowy = 1
31 |temperaturowa temperatury (KTY/TF/TH) napedu "Brak reakgcji" (D), (P) | Brak reakcji Tak Wy = _
- - Zaktocenie = 1
silnikal w celu ochrony silnika
01 Rozpoznanie przerwania przewodu
czujnika temperatury silnika
Rozpoznane zwarcie czujnika
02 e
temperatury silnika
03 |Nadmierna temperatura silnika KTY
04 Nadmierna temperatura silnika (model
silnika synchronicznego)
05 Nadmierna temperatura silnika (TF/TH)
Nadmierna temperatura silnika
06
model 12t
07 Nie zostato przeprowadzone

przetworzenie AD
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-~ > Wskazania robocze i btedy przy module osi MXA
Kod Komunikat Subkod Mozliwa przyczyna btedu Reakcja na biad Stan konncowy Zapisywanie Komunikat
btedu o btedach btedu (P = programowalna, btedu / typ w historii wyjsé
D = reakcja resetu binarnych
domysina) (dotyczy
reakcji
domysinej)
32 Wolny
System
23 Btad "VM-Boot- Modut zasilania (VM) nie jest jeszcze  |Blokada stopnia ’z\laz)t\J’:Ioekowany Tak Gotowy =0
Timeout gotowy lub przestat by¢ gotowy. wyjsciowego uruchomienie Zaktocenie = 0
systemu
34 Wolny
35 Wolny
Btad "Odstep ) . System
36 przeciggania Prrzzgkk:l’ecg;:):ynzc;rér:glcing Z;S;a {ie Blokada stopnia oczekuje Tak Gotowy =1
biegu go uszczonyo dst y: rzeci Y ania wyjsciowego Rozruch w Zaktécenie =0
synchronicznego" P Y <P P ag stanie cieptym
01  Bieg synchroniczny FCB:
Btad nadazania
" Przekroczenie czasy przy . System _
Btad "System- . Blokada stopnia Gotowy =0
37 " umieszczonym wewnatrz komputera o zablokowany / Tak o
Watchdog Watchdog-Timer wyjsciowego reset CPU Zaktocenie = 0
Zatrzymanie z System
Btfad "Funkcje . . ) ograniczeniami oczekuje Gotowy = 1
38 technologiczne" Blad w funkeji technologicznej aplikacyjnymi, Rozruch w Zaktécenie = 0
programowalne stanie cieptym
Funkcja krzywki: Wpisany punkt
01 |zatgczania z ujemnym zboczem Tak
sygnatu < dodatnim zboczem sygnatu
Funkcja krzywki: Nadmiar komend
02 ; - Tak
przetwarzania punktu zatgczania
System
39 Btad "Jazda Podczas jazdy referencyjnej wystapit Blokada stopnia ’z\laz)t\J’:Ioekowany Tak Gotowy =0
referencyjna btad wyjsciowego (D), (P) uruchomienie Zaktocenie = 0
systemu
Jazda referencyjna FCB: Przekroczenie
01 czasu podczas szukania impulsu
zerowego
Jazda referencyjna FCB: Sprzetowy
02 - b
wytacznik krancowy przez krzywka ref.
Jazda referencyjna FCB: Sprzetowy
03  wytgcznik krancowy nie jest zbiezny
z krzywka ref.
Jazda referencyjna FCB: Dla Typ0O musi
04 | zosta¢ wybrane referencjonowanie
na ZP
99 Jazda referencyjna FCB: Podczas jazdy
zostat zmieniony typ jazdy referencyjnej
System
Btad L . . . zablokowany _
40  "Synchronizacja Synchronlzaga z k_arta opcjonalng nie BIo_Ifa}:ia stopnia Nowe Tak Gotqu = 0_
ISR mogta zosta¢ prawidtowo wykonana wyjsciowego Lo Zaktécenie =0
inicjalizacji uruchomienie
systemu
System
Btad Brak potaczenia pomiedzy komputerem . zablokowany -
41 "Watchdog-Timer karty gtéwnej i komputerem karty \?qulgi%?lvztogma Nowe Tak (ZB:I:%Vg)e/niez 0
do opcji" opcjonalnej i 9 uruchomienie
systemu
02 Za duzo tacznie opcji lub za duzo opcji
jednego rodzaju
Znalezione dwie opcji z tym samym
07 -
przetacznikiem wyboru adresu
08 |Btad CRC XIA11A
09  Wystapit watchdog na XIA11A
13  Btad watchdog na CP923X
14 Timeout przy dostepie do magistrali
opcjonalnej
15 Btad Interrupt, dla ktérego nie moze

zostac ustalona przyczyna
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Eksploatacja <
Wskazania robocze i btedy przy module osi MXA | — >~
Kod Komunikat Subkod Mozliwa przyczyna btedu Reakcja na biad Stan konncowy Zapisywanie Komunikat
btedu o btedach btedu (P = programowalna, btedu / typ w historii wyjsé
D = reakcja resetu binarnych
domysina) (dotyczy
reakcji
domysinej)
Przy pozycjonowaniu zostat
przekroczony zadany, maksymalnie
dopuszczony odstep przeciggania
+  Selsyn nadawczy niewtasciwie
" podtaczony System
Biad _Odstgp *  Zbyt krotkie rampy rozpedowe Blokada stopnia oczekuje Gotowy = 1
42 przeciagania »  Czes¢ P regulatora pozycji zbyt wyjsciowego Rozruch w Tak Zaktocenie = 0
pozycjonowania” mata stanie cieptym
*  Regulator obrotéw Zle
sparametryzowany
*  Wartos¢ dla tolerancji btedu
nadazania zbyt mata
01  Pozycjonowanie FCB: Btad nadazania
. System
Btad "Remote- Podczas sterowanie poprzez ztgcze Zatrzy_mam_e z oczekuje Gotowy =1
43 ) o ] . ograniczeniami Tak S
Timeout szeregowe nastgpito przerwanie R Rozruch w Zaktécenie = 0
aplikaciji o
stanie cieptym
01  Tryb skokowy FCB: Timeout komunikacji
przy sterowaniu kierunkiem
System
44 Bhﬁ,ld Obcigzenie Przetwornica zostata przecigzona qul,(a.da stopnia oczekuje Tak Gotqu = 1_
Ixt wyjsciowego Rozruch w Zaktocenie = 0
stanie cieptym
01 Granica pradu Ixt mniejsza od
wymaganego pradu d
02 Przekroczona granica skoku
temperatury chipa
03 Przekroczona granica temperatury chipa
04 Przekroczona granica obcigzenia
el.-mech.
05 |Rozpoznane zwarcie czujnika
06 Przekroczenie granicy pradu silnika
07 Nie zostato przeprowadzone
przetworzenie AD
s . System _
45 Biad InlsjallzaCJa Btad podczas inicjalizacji systemu qull(a_da stopnia zablokowany / Tak Gotqu N 0_
systemu wyjsciowego Zaktocenie = 0
reset CPU
01 Zmierzone przesuniecia pradu lezg
poza dopuszczalng wartoscig graniczng,
Podczas tworzenia CRC dla
02 oprogramowania firmowego wystapit
btad
03 | Btad magistrali danych przy tescie RAM
04 Btad magistrali adresu przy tescie RAM
05 Btad komoérek pamieci przy tescie RAM
Zatrzymanie z System
Btad "Timeout Komunikacja poprzez SBUS#2 jest . o oczekuje Gotowy = 1
46 " ograniczeniami Tak A
SBUS #2 przerwana aplikacyjnymi [P] Rozruch w Zaktécenie =0
P yiny stanie cieptym
01  Timeout CANopen CAN2
System
L . zablokowany Tak, gdy _
50 sz(ijla?:lgleeg%az 4\ Btad w napigeciu zasilajacym 24 V \?v;giiivzg)gma Nowe system jest ?:ktfévggn_iez 0
uruchomienie gotowy
systemu
01 Btedne sygnaty 24 V lub btedny modut
rozdzielczego zasilacza sieciowego
Btfad "Programowy Podczas pozycjonowania zostat Wytaczenie z System
h A . P oczekuje Gotowy = 1
51  wytgcznik osiggniety programowy wytacznik opoéznieniem Tak A
krancowy" krancowy non-stop (D), (P) Rozruch w Zaktdcenie =0
’ stanie cieptym
01 Zostat osiggniety prawy programowy
wytacznik krancowy
02 Zostat osiggniety lewy programowy

wytgcznik krancowy
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- ™~ Wskazania robocze i bledy przy module osi MXA
Kod Komunikat Subkod Mozliwa przyczyna btedu Reakcja na biad Stan konncowy Zapisywanie Komunikat
btedu o btedach btedu (P = programowalna, btedu / typ w historii wyjsé
D = reakcja resetu binarnych
domysina) (dotyczy
reakcji
domysinej)
System
Podczas kontroli kodu programu Flash . zablokowany _
53  Blad "CRC-Flash" w pamieci RAM kodéw lub DSP \?V"’.'é‘;‘ii;mg”'a Nowe Tak ?:;févggn‘iez o
rezolwera wystapit bfad CRC. i 9 uruchomienie
systemu
01 |Btad CRC w sekcji flash EEPROM
"Initial Boot Loader"
54 Wolny
55 Btad "Konfiguracja Wewnetrzny btad w module ukfadu Blokada stopnia Sg;;‘glg wany / Tak Gotowy =0
FPGA" logicznego (FPGA) wyjsciowego Y Zaktocenie = 0
reset CPU
" . System _
56 qud_ Z'ewnet"rzna Wewnetrzny btad w zewnetrznym qul’<a_da stopnia zablokowany / Tak Gotqu = 0_
pamie¢ RAM module RAM wyjsciowego Zaktocenie = 0
reset CPU
01 Asynchroniczny DRAM read&write
check error
System
" . zablokowany
Btad "Enkoder Blokada stopnia Gotowy =0
57 TTL" Btad w enkoderze TTL wyjéciowego Nowe o Tak Zakiocenie = 0
uruchomienie
systemu
01  |Enkoder TTL: Przerwanie przewodu
Enkoder TTL: Btad emulacji (za wysoka
02 -
predko$¢ obrotowa)
Enkoder TTL: Niedopuszczalny kat
19 : =
podczas kalibracji
Enkoder TTL: Nie powiodta sie kontrola
512 .
amplitudy
513 |Enkoder TTL: EPLD zgtasza btad
System
" : zablokowany _
58 B.hd Enk_odeE Btad w analizie enkodera sinus/cosinus BIo_I’<a_da stopnia Nowe Tak Gotqu N 0_
sinus-cosinus wyjsciowego . Zaktécenie =0
uruchomienie
systemu
01 Enkoder sinus/cosinus: Wykrycie
przerwania przewodu
Enkoder sinus/cosinus: Btad emulacji
02 o
(za wysoka predkos¢ obrotowa)
19 Enkoder sinus/cosinus:
Niedopuszczalny kat podczas kalibracji
Enkoder sinus/cosinus: Nie powiodta sie
512 >
kontrola amplitudy
514 Enkoder sinus/cosinus: Nie powiodta sie

kontrola kwadrantéw
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Kod
btedu

Komunikat
o btedach

Subkod
btedu

Mozliwa przyczyna btedu

Reakcja na biad

(P = programowalna,
D = reakcja
domysina)

Stan koncowy

btedu / typ
resetu

Zapisywanie
w historii

Komunikat
wyjsé
binarnych
(dotyczy
reakcji
domysinej)

59

Btad "Enkoder
HIPERFACE"

Btad enkodera Hiperface lub analizy
Hiperface

Zatrzymanie
z opbznieniem
non-stop

System
oczekuje
Rozruch w
stanie cieptym

Tak

Gotowy = 1
Zaktocenie = 0

01

02

Enkoder HIPERFACE: Nie powiodta sie
kontrola kwadrantow

Enkoder HIPERFACE: Offset kata
Sciezki nie jest prawidtowy

16

Enkoder HIPERFACE: Enkoder nie
odpowiada podczas komunikacji

64

128

Enkoder HIPERFACE: Btad komunikacji
podczas odczytywania typu

Enkoder HIPERFACE: Btad komunikacji
podczas odczytywania statusu

192

Enkoder HIPERFACE: Btad komunikac;ji
podczas odczytywania numeru
seryjnego

256

Enkoder HIPERFACE: Btad komunikacji
podczas inicjalizacji pozycji absolutnej

320

Enkoder HIPERFACE: Btad komunikac;ji
podczas reinicjalizacji pozycji absolutnej

384

Enkoder HIPERFACE: Btad komunikacji
podczas sprawdzania pozycji absolutnej

448

Enkoder HIPERFACE: Btad komunikacji
podczas zapisywania pozycji

60

Btad "DSP
Communication”

01

Btad podczas nadpisywania pamieci
flash DSP

Btad DSP JTAG-Comm:
Brak pofaczenia JTAG

Blokada stopnia
wyjsciowego

System
zablokowany
Nowe
uruchomienie
systemu

Tak

Gotowy =0
Zaktocenie = 0

66

Btad konfiguraciji
danych
procesowych

Btad konfiguracji danych procesowych

Konfiguracja danych procesowych
zostata zmieniona. Caty system
magistrali danych procesowych musi
zosta¢ uruchomiony na nowo za
pomoca zestawu przetwornicy.

Zatrzymanie z
opdznieniem
non-stop

System
zablokowany
Nowe
uruchomienie
systemu

Gotowy =0
Zaktocenie = 0

10001

Skonfigurowane na CAN PDO
posiada ID, znajdujgce sie w obszarze
(0x200-0x3ff i 0x600-0x7ff) uzywanym
przez SBUS do parametryzowania.

10002

10003

Skonfigurowane na CAN PDO
posiada ID, znajdujace sie w obszarze
(0x580-0x67f) uzywanym przez
CANopen do parametryzowania.

Skonfigurowane na CAN PDO powinno
transmitowac¢ wiecej niz 4 PD. Dla CAN
mozliwe jest tylko 0..4 PD.

10004

Dwa lub wiecej skonfigurowanych na tej
samej magistrali CAN PDO uzywa tego
samego ID.

10005

Dwa skonfigurowane na tej samej
magistrali CAN PDO uzywa tego
samego ID.

10008

Dla skonfigurowanego na CAN PDO
zostat zadany niewazny tryb
Transmission.
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- > Wskazania robocze i btedy przy module osi MXA
Kod Komunikat Subkod Mozliwa przyczyna btedu Reakcja na biad Stan konncowy |Zapisywanie [Komunikat
btedu o btedach btedu (P = programowalna, btedu / typ w historii wyjsé
D = reakcja resetu binarnych
domysina) (dotyczy
reakcji
domysinej)
20001 [Konflikt konfiguracji z Master
Input-PDO, ktérego czas Timeout nie . System
67 Btad "PDO znajduje sie na 0 i nie jest przetaczony ngla(“scizneiglrﬁem oczekuje Tak Gotowy = 1
Timeout" na "Offline" i zostat juz raz odebrany, P Rozruch w Zaktocenie = 0

przekroczyt swoj czas timeout

aplikacji (D), (P)

stanie cieptym

0 PDO 0O
1 PDO 1
2 PDO 2
3 PDO 3
4 PDO 4
5 PDO 5
6 PDO 6
7 PDO 7
8 PDO 8
9 PDO 9
10 |PDO 10
1 |PDO 11
12 PDO 12
13 PDO 13
14 PDO 14
15 PDO 15
Zatrzymanie System
Bfad "Zewnetrzna T oczekuje Gotowy = 1
PR Z opoznieniem Tak T
synchronizacja non-sto Rozruch w Zaktocenie = 0
P stanie cieptym
01 Przekroczony limit czasu dla
oczekiwanego sygnatu synchronizacji
02 Synchronizacja utracona, okres
synchronizacji poza obszarem toleranc;ji
03 Brak mozliwo$ci synchronizowania
sygnatu synchronizacji
Dtugo$¢ okresu sygnatu synchronizacji
04 |nie jest catg wielokrotnoscig dtugosci
okresu systemu PDO
05 Limit czasu dla sygnatu synchronizacji
przekroczony
06 Synchronizacja utracona, dtugosé
okresu sygnatu synchronizacji niewazna
07 Brak mozliwosci synchronizacji
na sygnale synchronizacji
08 Dtugos¢ okresu systemu za mata
09 Dtugos¢ okresu systemu za duza
10 Dtugosé okresu systemu nie jest

wielokrotnoscig okresu podstawowego
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Wskazania robocze i btedy przy module osi MXA | — >~
Kod Komunikat Subkod Mozliwa przyczyna btedu Reakcja na biad Stan konncowy Zapisywanie Komunikat
btedu o btedach btedu (P = programowalna, btedu / typ w historii wyjsé
D = reakcja resetu binarnych
domysina) (dotyczy
reakcji
domysinej)
Bfad "Ostrzezenie
wstepne T tura silnik kroczyt Brak reakgji, tylk Gotowy = 1
69 |nadmiemej emperatura silnika przekroczyta rak reakgji, tylko Tak otowy =
temperatury ustawiony prég ostrzezenia wstepnego \wskazanie Zaktocenie = 1
silnika"
Termiczna ochrona silnika: Ostrzezenie
01 \wstepne wywotane przez temperature
KTY
Termiczna ochrona silnika: Ostrzezenie
02 |wstepne wywotane przez temperature
modelu silnika synchronicznego
Termiczna ochrona silnika: Prog
03 -
ostrzezenia modelu 12t przekroczony
Btad "Stowo W stowie komunikatu o btedzie zostat "
70 komunikatu rozpoznany komunikat o btedzie obcego \?V;iz;:ing" ko Tak
o btedzie 0" urzadzenia
01 [Komunikat stowa kontroli btedu 0
Btfad "Stowo W stowie komunikatu o btedzie zostat Brak reakcii. tvlko
71 komunikatu rozpoznany komunikat o btedzie obcego wskazaniej wiko Tak
o btedzie 1" urzadzenia
01  Komunikat stowa kontroli btedu 1
Btad "Stowo W stowie komunikatu o btedzie zostat Brak reakaii. tylko
72  komunikatu rozpoznany komunikat o btedzie obcego wskazaniej e Tak
o btedzie 2" urzadzenia
01  Komunikat stowa kontroli btedu 2
Btad "Stowo W stowie komunikatu o btedzie zostat "
73  komunikatu rozpoznany komunikat o btedzie obcego \?V;iz;:ing" ko Tak
o btedzie 3" urzadzenia
01 [Komunikat stowa kontroli btedu 3
Btfad "Stowo W stowie komunikatu o btedzie zostat Brak reakcii. tvlko
74 komunikatu rozpoznany komunikat o btedzie obcego wskazaniej wiko
o btedzie 4" urzadzenia
01  Komunikat stowa kontroli btedu 4
Btad "Stowo W stowie komunikatu o btedzie zostat Brak reakcii. tylko
75 | komunikatu rozpoznany komunikat o btedzie obcego wskazaniej A Tak
o btedzie 5" urzadzenia
01  Komunikat stowa kontroli btedu 5
76 Btad: "Inteligenta Biad MOVI-PLC Brak reakcji, tylkko | Tak
opcja" wskazanie
77 Wolny
78 Wolny
79 Wolny
80 Wolny
Btad "Prad . . System
przetezeniowy Prad obwodu posredniego w VM . |Blokada stopnia oczekuje Gotowy =1
81 przekroczyt maks. dopuszczalng granice | ... Tak A
obwodu 250 % | wyjsciowego Rozruch w Zaktocenie = 0
posredniego VM" ° 'nom- stanie cieptym
01 VM: Prad obwodu posredniego za
wysoki
Ostrzezenie
82 wstepne Obcigzenie VM osiagneto prog Brak reakgji (D), (P) | e Tak Gotowy = 1
"Nadzorowanie ostrzezenia wstepnego. ) ’ Zaktocenie = 1
1xt VM"
01 VM: Ostrzezenie wstepne obcigzenia Ixt
. System
Bfad T . Zatrzymanie .
83 "dezorowanie Obcigzenie VM osiagneto lub 7 opéyinieniem oczekuje Tak Gotowy = 1
2 " przekroczyto proég wytaczania Rozruch w Zaktocenie = 0
1“xt VM non-stop (D) o
stanie cieptym
01 |VM: Btad "Obcigzenie Ixt"
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-~ > Wskazania robocze i btedy przy module osi MXA
Kod Komunikat Subkod Mozliwa przyczyna btedu Reakcja na biad Stan konncowy Zapisywanie Komunikat
btedu o btedach btedu (P = programowalna, btedu / typ w historii wyjsé
D = reakcja resetu binarnych
domysina) (dotyczy
reakcji
domysinej)
Komunikat o btedzie przez VM poprzez
Blad czopera sprzetowy system informacji. Czoper System
84 ha?nulco&e ° hamulcowy w VM nie jest gotowy do Blokada stopnia oczekuje Tak Gotowy =1
9 pracy, wyzwolony przez nadzorowanie |wyjsciowego Rozruch w Zaktécenie =0
na AM ) ] . T
zwarcia BRC lub nadzorowanie napiecia stanie cieptym
sterownika
01 VM: Btad czopera hamulcowego
Ostrzezenie
g5 Wstepne"Nadzoro- Temperatura VM zbliza sig do progu Brak reakgji (D), (P) | ---ccnmer Tak Gotowy = 1_
wanie temperatury wytgczenia. Zaktocenie = 1
vVM"
01 |VM: Ostrzezenie wstepne temperatury
Btad "Nadmierna Temperatura VM osiagneta lub Zatrzymanie ig:;ir:je Gotowy = 1
86 " . ) z op6znieniem Tak S
temperatura VM przekroczyta proég wytaczania. non-stop (D) Rozruch w Zaktocenie = 0
P stanie cieptym
01 VM: Czujnik temperatury
Ostrzezenie
wstepne Obcigzenie zamontowanego w VM
"Obcigzenie rezystora hamujgcego osiagneto prog N Gotowy =1
87 rezystora ostrzezenia wstepnego (dotyczy tylko Brak reakcji (D), (P) Tak Zaktocenie = 1
hamujacego wersji 10 kW)
w VM"
01 VM: Ostrzezenie wstepne Ixt rezystora
hamujacego
Btad "Obcigzenie Obcigzenie zamontowanego w VM Zatrzvmanie System
rezystora rezystora hamujgcego osiggneto lub Fymani oczekuje Gotowy =1
88 . A 4 z opbdznieniem Tak A L
hamujacego przekroczyto proég wytgczanie (dotyczy non-stop (D) Rozruch w Zaktocenie = 0
w VM" tylko wersji 10 kW) P stanie cieptym
01  Btad obcigzenia Ixt rezystora
hamujgcego VM
89 Bfad "Zasilacz . L " Gotowy =1
sieciowy VM" Btad zasilacza sieciowego VM Brak reakcji | --—-——e- Tak Zaklocenie = 1
01  Brak przynajmniej jednego z napieé
zasilaniem w VM
Ostrzezenie
"Zasilanie
napieciem 24V Zasilanie elektroniki 24-V znajduje sie Gotowy = 1
91 VM, ponizej 17 V -> Brak komunikatu o Brak reakcji = |--m-—-—- Tak Wy = _
o : : Zaktocenie = 1
przedstawiane jest bfedzie dla osi!
tylko w module
zasilania
01 |Za niskie zasilanie elektroniki 24-V
92 Wolny
93 Wolny
System
Btad "Dane W bloku danych konfiguracji urzadzen . zablokowany _
94  konfiguracji podczas kontroli w fazie resetu wystapit \?vlqlé(iiivztogma Nowe Tak ?:I:févggn_ie(): 0
urzadzen" btad i 9 uruchomienie
systemu
01  |Dane konfiguracji urzagdzen: Btad sumy
kontrolnej
95 Wolny
96 Wolny
System
Biad "Kopiowanie Zestaw parametréw nie mogt zostaé Blokada stopnia zablokowany Gotowy =0
97 |zestawu - ) e Nowe Tak AT
- skopiowany bezbtednie wyjsciowego -~ Zakitécenie = 0
parametréw uruchomienie
systemu
01 |Przerwanie $ciggania do urzadzenia
zestawu parametrow
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Wskazania robocze i btedy przy module osi MXA | — >~
Kod Komunikat Subkod Mozliwa przyczyna btedu Reakcja na biad Stan konncowy Zapisywanie Komunikat
btedu o btedach btedu (P = programowalna, btedu / typ w historii wyjsé
D = reakcja resetu binarnych
domysina) (dotyczy
reakcji
domysinej)
98 Wolny
99 Wolny
Przytacza
X7:1 (+24 V) | X7:2 (RGND) System
15 Btad "Funkcje lub Blokada stopnia oczekuje Tak Gotowy =1
bezpieczenstwa" X8:1 (+24 V) / X8:2 (RGND) wyjsciowego Rozruch w Zaktocenie = 0
sg zamienione. stanie cieptym
Sprawdz oprzewodowanie.
Przekaznik bezpieczenstwa: Opdznienie
01 rozdzielania stykéw pomiedzy kanatem
wytgczania 1i 2 jest za duze
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> Wskazania robocze dodatkowego podzespotu modutu kondensatora MXC

6.5 Wskazania robocze dodatkowego podzespotu modutu kondensatora MXC
Stany robocze przedstawiane sg za pomocg dwukolorowej diody LED umieszczonej
w przedniej czesci obudowy, patrz str. 35.

+ Dioda LED $wieci sie na zielono:
— Modut kondensatora jest gotowy do pracy.
+ Dioda LED $wieci sie na czerwono:
— Ogolny biad.
+ Dioda LED pulsuje na czerwono (1 Hz):
— Osiagniete obcigzenie modutu kondensatora.
+ Dioda LED nie $wieci sie:
— Modut kondensatora nie jest zasilany napigeciem.

6.6 Wskazania robocze dodatkowego podzespofu modutu buforowego MXB

Przy module buforowym nie sg wydawane zadne komunikaty.

6.7 Wskazania robocze dodatkowego podzespofu 24-V modutu rozdzielczego
Zasilacza sieciowego

Wskazanie robocze, jak np. obcigzenie i zaktbcenie modutu rozdzielczego zasilacza
sieciowego przedstawiane jest za pomocg 2 diod $wietlnych umieszczonych z przodu
obudowy.
+ LED State:
— Tryb normalny zielony.
— Zakit6cenie czerwony. Zaktécenie wystepuje w przypadku:
— przecigzenia,
— przepiecia,
— napiecia dolnego.
* LED Load:
— Tryb normalny zielony.
— Przy ok. 80 % obcigzenia wyjscia (8 A) zotty.

57910axx
Rys. 103: Wskazania robocze 24-V modutu rozdzielczego zasilacza sieciowego

1]  LED State 2]  LED Load

178 Instrukcja obstugi — Serwowzmacniacz wieloosiowy MOVIAXIS® MX




Serwis >\ g

<
Wskazowki ogolne = ~
7 Serwis
7.1  Wskazowki ogodlne
Podczas biezacej pracy nie sg konieczne zadne okresy kontroli i konserwaciji.
Odestanie Jesli jakas usterka nie jest mozliwa do usuniecia, zwrdci¢ sie do serwisu
do naprawy elektronicznego SEW-EURODRIVE (- "Obstuga klienta / Serwis czesci zamiennych").

Podczas konsultacji z serwisem elektrotechnicznym SEW nalezy zawsze poda¢ numer
produkcyjny i numer zlecenia. Woéwczas nasz serwis bedzie mogt udzieli¢ efektywnej
pomocy. Numer produkcyjny podany jest na tabliczce znamionowej, patrz str. 15.

Jesli odsylasz urzadzenie do naprawy, podaj nastepujace dane:

3

numer produkcyjny (patrz, tabliczka znamionowa),
oznaczenie typu,

wersje urzadzenia,

liczby numeru produkcyjnego i numeru zlecenia,
krétki opis aplikacji (rodzaj napedu, sterowanie),
podtgczony silnik (typ silnika, napiecie),

rodzaj btedu,

okolicznosci towarzyszace,

wtasne przypuszczenia,

poprzednie podejrzane zdarzenia.
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Demontaz / montaz modutu

7.2 Demontaz / montaz modutu

Wskazowki
bezpieczenstwa

Ten rozdziat opisuje wymiane modutu osi w zespole osi. Demontaz / montaz modutu
master, modutu kondensatora lub buforowego, modutu zasilania, modutu roztadowania
obwodu posredniego oraz 24-V modutu rozdzielczego zasilacza sieciowego odbywa sie
w sposOb analogiczny.

Nalezy koniecznie przestrzegac ponizszych wskazéwek bezpieczenstwa.

A ZAGROZENIE!

Po odtaczeniu kompletnego zespotu osi od sieci wewnatrz urzgdzenia i przy listwach
zaciskowych przez kolejne 10 minut mogg wystepowac niebezpieczne napigcia.

Smier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pradem.
Aby zapobiec porazeniom prgdem:

* Odtaczyé zespodt osi od sieci i przed zdjeciem pokryw ochronnych odczekac
10 minut.

* Po zakoniczeniu pracy uruchomi¢ zesp6t osi tylko z zamontowang pokrywag
ochronng, gdyz przy zdjetej pokrywie ochronnej urzadzenie posiada tylko klase
ochrony IP0O0.

A ZAGROZENIE!

Przy serwowzmacniaczu wieloosiowym MOVIAXIS® MX podczas eksploatacji moze
wystepowac prad uptywowy > 3,5 mA.

Smieré lub ciezkie uszkodzenie ciata na skutek porazenia pragdem.
W celu uniknigcie niebezpiecznych prgdéw niedziatania:

* W przypadku przewodu sieciowego < 10 mm?2 utozy¢ drugi przewo6d PE o przekroju
przewodu zasilajgcego przez oddzielne zaciski. Alternatywnie mozna
zastosowaé przewod ochronny miedziany o przekroju poprzecznym = 10 mm? lub
aluminiowy > 16 mm?2.

W przypadku przewodu sieciowego = 10 mm? wystarczy utozyé przewod ochronny
miedziany o przekroju poprzecznym = 10 mm? lub aluminiowy = 16 mm?2.

« Gdzie w pojedynczym przypadku moze zostaé zastosowany przetgcznik
ochronny Fl do ochrony przed bezposrednim i posrednim dotknieciem, musi on by¢

uniwersalny (RCD typ B).

Instrukcja obstugi — Serwowzmacniacz wieloosiowy MOVIAXIS® MX




. \_/
Serwis > - 7
Demontaz / montaz modutu -~ ~

Demontaz modutu osi
Demontaz modutu osi odbywa sie w nastepujacej kolejnosci:

Odtgczanie + Odtacz caly zespot osi od sieci. Przestrzegaj wskazéwek bezpieczenstwa podanych
zespotu osi na str. 180.
od sieci

Zaciski ekranujgce  + Usun zaciski ekranowania elektroniki [2].

Przewody * Usun wtyczke przewodéw enkodera [4] (X13).
» Usun wtyczke przewodoéw magistrali zgtoszeniowej [1] (X9a, X9b).
* Usun wtyczke kabla tgczgcego CAN2 [3] (X12), jesli wystepuje.

Osfony » Zdejmij ostony [5], takze przy urzadzeniach z prawej i lewej strony demontowanego
urzgdzenia.

Przewody * Usun wtyczke przewodow sygnatdw [6] (X10, X11).

sygnatow

[2]
(6]

[3]

[4]

(5]
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Przewody 24 V

Szyny obwodu
posredniego

MDX61B

Przewody
silnikowe

Uktad sterowania
hamulca

Przekaznik
bezpieczeristwa

Sruby mocujgce

Usun wtyczke przewodoéw 24V [8] (zasilanie uktadu elektronicznego, zasilanie
hamulca) (X5a, X5b).

Usun szyny obwodu posredniego [13] przy wiasciwych urzgdzeniach (X4).
Usun blache ekranujaca przy zacisku mocy [10]:

* Poluzuj $rube.

* Woyciagnij blache ekranujgca do dotu.

Usun wtyczke przewodu silnika [12] (X2).

Usun wtyczke sterowania hamulca [11] (X6).

Usun wtyczke przekaznika bezpieczenstwa, o ile wystepuje.

Poluzuj 2 dolne Sruby mocujace [9] modutu osi.
Poluzuj 2 gérne $ruby mocujace [7] modutu osi.

[7]

(8]

N

[

[10]

[12] [11]
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Lekko unie$ modut osi, przechyl do przodu i wyciagnij do gory.

3

Wyciggnij modut

osi
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Montaz modutu osi

>\
—

7

Witéz modut osi od gory w dolne Sruby mocujgce, doci$nij do tytu, az dotknie tylnej

$ciany i opusc.

3

Whktadanie modutu

osi
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Demontaz / montaz modutu

Sruby mocujgce

Uktad sterowania
hamulca

Przewody
silnikowe

MDX61B

Szyny obwodu
posredniego

Przewody 24 V

Przewody
sygnatow

Ostony

Dokre¢ gérne Sruby mocujace [7].
Dokre¢ dolne Sruby mocujace [9].

Wetknij wtyczke sterowania hamulca [11] (X6).
Wetknij wtyczke przewodu silnika [12] (X2).

Wiéz blache ekranujgca przy zacisku mocy [10] i przykreé.
Wt6Z szyny obwodu posredniego [13] o dokre¢ (X4).

Wetknij wtyczke przewodow 24 V [8] (zasilanie ukfadu elektronicznego, zasilanie

hamulca) (X5a, X5b).

[12] [11]

Wetknij wtyczke przewoddéw sygnatéw [6] (X10, X11).

Natéz i przykre¢ pokrywy [5].
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< Serwis
tozyskowanie dtugowieczne

tozyskowanie dlugowieczne

W przypadku magazynowania dtugoterminowego przytgczaj urzgdzenie co dwa lata na
co najmniej 5 minut do napiecia sieciowego. W przeciwnym razie skroci sie¢ zywotno$¢
urzgdzenia.

Zasilanie napieciem DC 24 V nalezy przytozy¢ bez przestrzegania specjalnych wskazowek.
Sposob postepowania w przypadku nie wykonanej konserwaciji:

W serwowzmacniaczach stosowane sg kondensatory elektrolityczne, ktére w
przypadku braku napiecia ulegajg efektowi starzenia. Efekt ten moze prowadzi¢ do
uszkodzenia kondensatoréw, jedli po dlugim magazynowaniu do urzadzenia
podtgczone zostanie bezposrednio napiecie znamionowe.

W przypadku nie wykonania konserwacji, firma SEW-EURODRIVE zaleca, aby napiecie
sieciowe zwieksza¢ stopniowo do osiggniecia maksymalnej wartoSci napiecia.
Stopniowe zwiekszanie mozna uzyskac¢ stosujac transformator regulacyjny, ktérego
napiecie wyjSciowe ustawiane jest w oparciu o ponizsze zestawienie. Po tej generacji
urzgdzenie moze zosta¢ natychmiast uzyte lub dalej sktadowane.

Zalecane sg nastepujgce stopniowania:

Urzgdzenia AC 400/500-V:

+ Stopien 1: 0 V do AC 350 V w ciagu kilku sekund
» Stopien 2: AC 350 V przez 15 minut

+ Stopien 2: AC 420 V przez 15 minut

» Stopien 3: AC 500 V przez 1 godzine

Po takiej regeneracji mozna od razu podja¢ eksploatacje urzadzenia lub kontynuowac
magazynowanie dtugoterminowe.

Ztomowanie

Nalezy przestrzegac¢ aktualnych przepiséw krajowych!

Poszczegodlne elementy nalezy ztomowac oddzielnie, w zaleznosci od ich wiasciwosci
i obowigzujgcych przepiséw np. jako:

+ zlom elektroniczny (obwody drukowane),
» tworzywo sztuczne,

* blache,

*  miedz,

* aluminium.

Instrukcja obstugi — Serwowzmacniacz wieloosiowy MOVIAXIS® MX




. 1
Dane techniczne [KYA
Oznaczenie CE i aprobaty

8 Dane techniczne
8.1  Oznaczenie CE i aprobaty

Serwowzmacniacze wieloosiowe MOVIAXIS® MX sg zgodne z nastepujgcymi
przepisami i wytycznymi:

Oznaczenie CE » Dyrektywa niskonapieciowa 2006/95/WE.
» Dyrektywa dotyczgca kompatybilnosci elektromagnetycznej 89/336/EWG.

Modut serwowzmacniacza wieloosiowego MOVIAXIS® przeznaczone sg jako
komponenty do montazu w maszynach oraz instalacjach. Spetniajg one norme
produktowg EMV EN 61800-3 "Napedy elektryczne ze zmienng predko$cig
obrotowg". W przypadku przestrzegania wskazéwek instalacyjnych podane
sg odpowiednie zatozenia odno$nie oznaczenia CE dla catosci wyposazonych
maszyn i instalacji zgodnie z wytyczng dot. kompatybilno$ci elektromagnetycznej
EMV 89/336/EWG.

» Zachowanie kategorii "C2" zgodnie z EN 61800-3 udowodniono na przyktadzie
specjalnej konstrukcji testowej. Na zyczenie firma SEW-EURODRIVE udostepni
Panstwu dodatkowe informacje.

dot. napie¢ niskich 2006/95/WE i wytycznej dot. kompatybilnosci elektromagnetycznej
89/336/EWG. Na zyczenie SEW-EURODRIVE wystawi odpowiednie $wiadectwo
zgodnosci.

C € Symbol CE na tabliczce znamionowej odnosi si¢ do deklaracji zgodnosci dla wytycznej

Aprobaty Dla modutow MOVIAXIS® dostepne sg nastepujace aprobaty:
Modut MOVIAXIS® UL / cUL C-Tick Zgodnos¢ CE
Modutu zasilania MXP 10 kW - X X
Modutu zasilania MXP 25 kW - X X
Modutu zasilania MXP 50 kW X X X
Modutu zasilania MXP 75 kW X X X
Moduty osi MXA X X X
Modut master MXM X X X
Modut rozdzielczego zasilacza X X X
sieciowego 24 V
Modut buforowy MXB ) N X
Modut kondensatora MXC ) N X
Modut ttumigcy MXD ) N X
Modut roztadowania obwodu X X X
posredniego

1) W przygotowaniu

cUL jest rownouprawnione do aprobaty wg CSA.
C-Tick potwierdza zgodnos¢ z ACA (Australian Communications Authority).
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8 KVA : ' Dane techniczne

i Ogolne dane techniczne

8.2 Ogodlne dane techniczne

Dane techniczne w ponizszej tabeli dotyczg wszystkich serwowzmacniaczy

188

wieloosiowych MOVIAXIS® MX, niezaleznie od typu, wersji, rozmiaru i mocy.

MOVIAXIS® MX

Odpornos¢ na zaktécenia

Spetnia wymogi EN 61800-3

Emisja zaktécen w przypadku
instalacji spetniajacej warunki EMV

Kategoria "C2" zgodnie z 61800-3

Temperatura otoczenia Su
Klasa klimatyczna

0°C..+ 45 °C przy Ip =100 % Iy i fpyum = 8 kHz

Temperatura magazynowania 9L

—25°C...+ 70 °C (EN 60721-3-3, klasa 3K3)

Dlugos¢ sktadowania

Do 2 lat bez zachowania szczegélnych $rodkoéw, patrz rozdziat
"Serwis" na str. 186

Rodzaj chtodzenia (DIN 51751)

Chtodzenie zewnetrzne i chtodzenie konwekcyjne, zaleznie od
rozmiaru

Klasa ochronna EN 60529 (NEMA1)"
Moduly osi rozmiar 1 ... 3

Moduly osi rozmiar 4 - 6

Modut zasilajacy rozmiar 1

Modut zasilajacy rozmiar 2, 3

Modut master

Modut rozdzielczego zasilacza
sieciowego

Modut kondensatora

Modut buforowy

Tryb pracy

1P20
IP10
1P20
IP10
1P20
IP10

IP10
IP10

DB (EN 60034-1)

Klasa zanieczyszczenia

2 wedtug IEC 60664-1 (VDE 0110-1)

Kategoria przepieciowa

Il zgodnie z IEC 60664-1(VDE0110-1)

Wysokos$¢ ustawienia h

Do h <1000 m bez ograniczen.
Przy h = 1000 m obowigzujg nastepujace ograniczenia:
— 0Od 1000 m do maks. 2000 m:

Redukcja Iy 0 1 % na 100 m

1) - Na ostonach urzadzen po prawe;j i lewej stronie zespotu urzadzen musza by¢ natozone ostony chronigce

przed dotknieciem.

- Wszystkie kofncowki kablowe muszg by¢ zaizolowane.

Dopuszczalne sieci napiecia, patrz str. 76.
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Dane techniczne modutu zasilania

KVA

8.3

Modut mocy modutu zasilania

Modut zasilania
MOVIAXIS®
MXP80A-...-503-00

2)

Dane techniczne modutu zasilania

Rozmiar

2

Typ
WEJSCIE

010

025%

050

075

Napiecie przytaczeniowe AC
sie¢

Znamionowy prad sieci*) AC

Isieé

Moc znamionowa Py

15

10

3x380V..3x500V

36

25

72

50

110

75

Czestotliwos¢ sieciowa fgjoc

50...

60 5%

Przekroj poprzeczny i zestyki
przy przytaczach

COMBICON PC4
wtykowy, maks. 4

COMBICON PC6
wtykowy, maks. 16

Sworznie srubowe M8

maks. 50

Przekrdj poprzeczny i zestyki
przy zaciskach ekranowanych

maks. 4 x 4

maks. 4 x 10

maks. 4 x 50 ekran

WYJSCIE (OBWOD POSREDNI)

Napiecie obwodu
posredniego® Uyzg

DC560

Prad znamionowy obwodu
posredniego® DC
Inzk

18

45

90

135

Maks. prad obwodu
posredniego DC
IZK maks.

Imaks

45

112.5

225

337.5

Zdolnos¢ przecigzeniowa
dla maks. 1s

Moc czopera hamulcowego

kw

250 %

Moc szczytowa: 250 % x Py Moc stata: 0.5 x Py

Srednia generatorowa
pobierana moc

kw

0,5 x Py

Przekroj® i zestyki

Szyny CU 3 x 14, potaczenie srubowe M6

Rezystor hamujacy

Minimalna dopuszczalna
wartos¢ rezystora hamujacego R
(praca 4-Q)

26

10

53

3.5

Przekroéj poprzeczny i zestyki
przy przytaczach

Przekroj poprzeczny i zestyki
przy zaciskach ekranowanych

mm2

mm2

COMBICON PC4
wtykowy, maks. 4

maks. 4 x 4

COMBICON PC6
wtykowy, maks. 16

maks. 4 x 6

Sworznie srubowe M6

maks. 16

maks. 4 x 16

Tabela kontynuowana jest na kolejnej stronie. Przypisy, patrz kolejna strona.

Instrukcja obstugi — Serwowzmacniacz wieloosiowy MOVIAXIS® MX

189



190

[ .
KVA F Il Dane techniczne
i Dane techniczne modutu zasilania
PlHz
Modut zasilania 12 Rozmiar
MOVIAXIS® 1 2 3
MXP80A-...-503-00
DANE OGOLNE
Stratq mocy przy mocy W 30 80 160 280
znamionowej
Dopuszc’za!na_liczba wiaczen / min-" <1 obr/min.
wylaczen sieci
Minimalny czas wytaczenia dla s >10
wylaczenia sieci
Masa kg 4,2 10,2 10,7 12,1
S mm 90 90 150
Wymiary: w mm 300 400
G mm 254

1
2)
3)
4)

5)
6)

Dana na tabliczce znamionowe;j
Jednostka
W przygotowaniu

Przy Ugjee = 3 x AC 500 V prady znamionowe i wyjsciowe muszg zosta¢ zredukowane w poréwnaniu do danych znamionowych o
20 %.

Miarodajna warto$¢ do projektowania przyporzgdkowania modutu zasilania i modutu osi
Grubos$¢ materiatu [mm] x szeroko$¢ [mm]

Ukitad sterowniczy modutu zasilania

Modut zasilania

MOVIAXIS® MX
Magistrala CAN wedtug specyfikacji CAN 2.0,
cze$¢ A i B, technika przekazu zgodna
z 1SO 11898, maks. 64 uczestnikéw,
Opornik obcigzenia (120 Q) musi by¢
Ziacze CANY CAN: 9-pinowa wtyczka Sub-D wykonany zewnetrznie,

Przekroj i zestyki

Ogodlne dane elektroniczne

Szybkos$¢ przesytu ustawiane 125 kbodow ...
1 Mbod,

Rozszerzony protokét MOVILINK,

por. rozdziat 6.4 "Komunikacja poprzez
adapter CAN"

Zasilanie napigciowe DC 24 V

DC 24V =25 % (EN 61131)
COMBICON 5.08

jedna zyta na zacisk: 0,20 ... 2,5 mm?
dwie zyty na zacisk: 0,25 ... 1 mm?

Odtaczenie bazujacej na EtherCAT
magistrali Systembus od 4-biegunowy przetacznik Dip
9-biegunowej wtyczki Sub-D

Zaciski ekranujace . Wystepujg zaciski ekranujgce dla przewodoéw sterujgcych

Maksymalna srednica uktadanego
kabla przy zacisku ekranujagcym

10 mm (z ptaszczem izolacyjnym)

1

Tylko przy magistrali Systembus bazujacej na CAN.
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Dane techniczne modutu osi

PlHz
8.4 Dane techniczne modutu osi
Modut mocy modutu osi
Modut osi 1) 2) Rozmiar
®
MOVIAXIS 1 2 3 4 5 6
MXAB80A-...-503-00
Typ 002 \ 004 \ 008 \ 012 \ 016 \ 024 032 \ 048 \ 064 \ 100
WEJSCIE (obwéd posredni)
Naplecle_ obwodu U v DC560
posredniego Unzk
Prad znamionowy obwodu | A 2 4 8 12 16 | 24 32 48 64 100
posredniego Inzk
Przekroj 4 zestyki mm Szyny CU 3 x 14, potaczenie srubowe M6
WYJSCIE
Napigcie wyjsciowe U U \% 0...maks. Ugjes
Wyjsciowy prad staty AC Iy
PWM = 4 kHz | A 2 4 8 12 16 32 42 64 85 133
Wyjsciowy prad
znamionowy AC Iy A 2 4 8 12 16 24 32 48 64 100
PWM = 8 kHz
Wyjsciowy prad
znamionowy AC Iy A 1.5 3 5 8 11 13 18 - - -
PWM = 16 kHz
Maks. prad wyjgciowy loke | A 5 10 20 30 40 | 60 80 120 @160 250
urzadzen | ks.
Zdolnosé przecigzeniowa 250 %
dla maks.1s
‘Q’V’S‘:'m"’a moc pozorna s KVA 14 28 55 85 1 17 22 33 44 | 89
NWyt
Czestotliwosé PWM fpyym kHz regulowana: 4/8/16; Ustawienie przy dostawie: fp\yy=8 kHz
Ma_k’s._czestotllwosc f Hz 600
wyjsciowa f,ax
7) i 8)
Przytaczenie silnika do 2 COMBICON PC4  Sworznie
przytaczy mm wtykowy, maks. 4 srubowe M6
' ’ maks. 25
. e e 9)
Przy%qczenle sﬂ_nlka do mm? maks. 4 x 4 maks. 4 x 6 maks. 4 x 25
zacisku ekranujacego mocy
Nadaje sie do bezposredniego przetagczania hamulca,
1 wviscie binarne odporne na zwarcia. Wymagane zew. 24 V. Tolerancja
ster}gwanie hamulcem zalezna od zastosowanego typu hamulca, patrz podrecznik
Pravi h I Uno /| V/A projektowania. Patrz przyktad dla maks. obcigzenia
rzytacze hamuica BR'BR wedtug przypisow.
Poziom sygnatu: "0" =0V "1" = +24 VV Uwaga: nie przyktada¢ obcych napiec!
Funkcja: stata funkcja "/Hamulec"
COMBICON 5.08
Zestyki przytaczeniowe . . )
hamulca mm2 jedna zyta na zacisk: 0,20...2,5

dwie zyty na zacisk: 0,25...1

Zaciski ekranujace

Wystepujg zaciski ekranujgce dla przewodéw hamulcowych

Maksymalna $rednica
uktadanego kabla przy
zacisku ekranujacym

10 mm (z ptaszczem izolacyjnym)

Tabela kontynuowana jest na kolejnej stronie. Przypisy, patrz kolejna strona.
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8 KVA F n Dane techniczne
i Dane techniczne modutu osi

PlHz
Modut osi o 1) 2) Rozmiar
MOVIAXIS 1 2 3 4 5 6
MXAB80A-...-503-00
DANE OGOLNE

znamionowej

Strata mocy przy mocy

W 30 60 100 150 210 280 380 450 670 | 1100

Masa kg 4,2 4,2 4,2 52 5,2 9,2 9,2 9,2 156 | 15,6
S mm 60 90 90 120 150 210

Wymiary: w mm 300 300 400 400 400 400
G mm 254

1) Dana na tabliczce znamionowe;j

2) Jednostka

3) zuproszczeniem: Iyzk = Iy (typowe zastosowanie silnika)

4) Grubos¢ materiatu [mm] x szeroko$¢ [mm]

5) Podane wartosci dotycza trybu silnikowego. Silnikowo i generatorowo dostepna jest ta sama moc Peak.
6) Obowigzuje przy napieciu sieciowym 400 Vi 50 Hz / PWM = 8 kHz.

7) PC6 wtykowy, jedna zyfa na zacisk: 0,5...16 mm?; dwie zyly na zacisk: 0,5...6 mm?2.

8) maks. 4 x 70 mm?

9) maks. 4 x 50 mm?, przy przekrojach poprzecznych > 50 mm? ekran kabla nalezy umiesci¢ poza urzadzeniem, np. zastosowac zacisk

szyny ochronne;j.

Wskazowki
dotyczgce uktadu
sterowania
hamulcem

1

WSKAZOWKI
Wskazéwki dotyczgce zgdania tolerancji napiecia hamulca!

Napiecie hamulca musi zosta¢ zaprojektowane. Patrz w tym celu podrecznik
projektowania.

Dopuszczalne
obcigZenie ukfadu
sterowania
hamulca i hamulca

192

Kompletny proces przetagczania (otwarcie i zamkniecie) moze sie powtarzac
maksymalnie co 2 sekundy. Hamulec musi by¢ wytaczony przez przynajmniej 100 ms,
przed ponownym wtgczeniem.
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Dane techniczne KVA F n

Dane techniczne modutu osi i

Uktad sterowniczy modutu osi

Modut osi
MOVIAXIS® MX

Zasilanie napigciowe DC 24 V

Ogodlne dane elektroniczne

DC 24 V +25 % (EN 61131)
COMBICON 5.08
jedna zyta na zacisk: 0,20 ... 2,5 mm?
dwie zyty na zacisk: 0,25 ... 1 mm?

X10:1 i X10:10 wejscia binarne
Opornos¢ wewnetrzna

Poziom sygnatu

Funkcja

bezpotencjatowo (transoptor), kompatybilne z PLC (EN 61131), czas reakcji 1 ms
Ri=3,0 kQ, Iz =10 mA

+13 V..+30 V
-3V.+5V

"1" = styk zamkniety
"0" = styk otwarty

zgodnie z EN 61131

DIg@: stata funkcja "zwolnienie stopnia koncowego"
DI@1...DIg8: Mozliwos¢ wyboru — Menu parametréw
DI@1 i DI&2 nadaje sie do funkcji touch-probe (czas oczekiwania < 100 ps)

4 wyjscia binarne
Poziom sygnatu

Funkcja

Kompatybilne z PLC (EN 61131-2), czas zadziatania 1 ms, odporne na zwarcie, l,zx = 50 mA

"0"=0V, "1"=+24 V, Uwaga: Nie przyktada¢ obcych napie¢.

DO@@ ... DOD3: Mozliwo$¢ wyboru — Menu parametréow

Przekroj i zestyki

COMBICON 5.08
jedna zyta na zacisk: 0,20 ... 2,5 mm
dwie zyty na zacisk: 0,25 ... 1 mm?2

2

Zaciski ekranujace

Wystepujg zaciski ekranujgce dla przewodoéw sterujacych

Maksymalna srednica uktadanego
kabla przy zacisku ekranujagcym

10 mm (z ptaszczem izolacyjnym)

Zestyki przytaczeniowe dla funkcji
bezpieczenstwa

Opcjonalnie zintegrowany w urzadzeniu przekaznik bezpieczenstwa (- str. 201)
Przystosowane do uzytku w instalacjach dla kategorii Stop 0 lub 1 zgodnie z EN 60204-1
z blokadg ponownego rozruchu z:

» Kategoria 3 zgodna z EN 954-1

» Typ zabezpieczenia Ill wg EN 201

Przekroj i zestyki

Mini COMBICON 3.5

jedna zyta na zacisk: 0,08 ... 1,5 mm
dwie zyty na zacisk: 0,08 ... 0,75 mm

2
2
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8 KVA : ' Dane techniczne

i Dane techniczne dodatkowego podzespotu modutu master

8.5 Dane techniczne dodatkowego podzespotu modutu master

Modut master 1 2)

MOVIAXIS® MX Wielkosé 1

MXM80A-...-000-00

Typ 000

Napiecie zasilajace U U \% DC 24 V + 25 % zgodnie z EN 61131
COMBICON 5.08

Przekroj i zestyki (X5a) jedna zyta na zacisk: 0,20 ... 2,5 mm?

dwie zyly na zacisk: 0,25 ... 1 mm?
COMBICON 5.08

jedna zyta na zacisk: 0,20 ... 2,5 mm?
Przekrdj i zestyki (X5b) dwie zyly na zacisk: 0,25 ... 1 mm?
Maks. zewnetrzna srednica kabla: 3,5 mm.
Zalecana wtyczka: MSTB 2.5/4-ST-5.08 BK (Phoenix)
(COMBICON 5.08 z czotowym wyj$ciem przewodu)

DANE OGOLNE
Masa kg 2,3
S mm 60
Wymiary: w mm 300
G mm 254
Zaciski ekranujace Wystepujg zaciski ekranujgce dla przewodoéw sterujgcych

Maksymalna srednica uktadanego kabla

przy zacisku ekranujacym 10 mm (z ptaszczem izolacyjnym)

1) Dana na tabliczce znamionowej
2) Jednostka

WSKAZOWKI
° Dalsze dane techniczne, patrz podrecznik
1 +  Sterownik MOVI-PLC® basic DHP11B

+  Sterownik MOVI-PLC® advanced DH.41B

Dane dotyczace
uktadu
elektronicznego
MOVIAXIS® MXM

Pobdér mocy modutu master MO VIAXIS® MXM

Modut master

Patrz dane techniczne zintegrowanej karty. Przez stopien
skutecznosci 85 % zintegrowanego zasilacza sieciowego pobor
mocy zintegrowanej karty musi zostaé pomnozony przez
wspotczynnik 1.2.

Moc
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Dane techniczne dodatkowego podzespotu modutu kondensatora

KVA

Dane techniczne F

8.6

Modut kondensatora MOVIAXIS®
MXC80A-050-503-00

1)

2)

Dane techniczne dodatkowego podzespotu modutu kondensatora

Typ 050

WEJSCIE

”:;i(ecie obwodu posredniego®) u v DCSE0

Energia magazynowana®) W | Ws 1000

Pobierana moc szczytowa kW 50

Przekroj i zestyki mm Szyny CU 3 x 14, potgczenie srubowe M6

DANE OGOLNE

Pojemnos¢ C uF 4920

Czas do go.t.owoéci do . s 10

eksploatacji po wiaczeniu

Masa kg 12.6
S mm 150

Wymiary: w mm 400
G mm 254

1) Dana na tabliczce znamionowej
2) Jednostka
3) Przy Ugjee =3 x AC 400 V

Uktad sterowniczy modutu kondensatora

Modut kondensatora
MOVIAXIS® MXC

Ogadlne dane elektroniczne

Zasilanie napieciowe DC 24 V

DC 24V =25 % (EN 61131)
COMBICON 5.08

jedna zyta na zacisk: 0,20 ... 2,5 mm?
dwie zyty na zacisk: 0,25 ... 1 mm?2
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8 KVA : ' Dane techniczne

i Dane techniczne dodatkowego podzespotu modutu buforowego

8.7 Dane techniczne dodatkowego podzespotu modutu buforowego

Modut buforowy MOVIAXIS®
MXB80A-050-503-00

Typ 050
WEJSCIE ' '
Napiecie obwodu posredniego®) u v DCSE0
Unzk
Przekroj i zestyki mm Szyny CU 3 x 14, pofaczenie srubowe M6
DANE OGOLNE
Pojemnosé C uF 4920
Czas do gotowosci do
eksploatacji po wiaczeniu s 10
Masa kg 11
S mm 150
Wymiary: W mm 400
G mm 254

1) Dana na tabliczce znamionowe;j
2) Jednostka
3) Przy Ugjee =3 x AC 400 V
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Dane techniczne dodatkowego podzespotu 24-V modutu rozdzielczego zasilacza sieciowego

Dane techniczne KVA F n

8.8
Zasilacza sieciowego

Dane techniczne dodatkowego podzespotu 24-V modutu rozdzielczego

24-V modut rozdzielczego zasilacza i) 2
sieciowego MOVIAXIS®
MXS80A-...-503-00
Typ 060
WEJSCIE poprzez obwéd posredni
Napigcie obwodu posredniego Uyzk U \ DC560
Przekréj3) i zestyki Szyny CU 3 x 14, potgczenie srubowe M6
WEJSCIE poprzez 24 V zew.
Wejsciowe napigcie znamionowe Uy DC-24 -0 % / +10 % DC-24 +25 % (EN 61131)
¢ przy bezposrednim zasterowaniu hamulca U v
dla silnikéw CMP i DS
* W przeciwnym razie
PC6
Przekroj i zestyki mm? jedna zyta na zacisk: 0,5...6
dwie zyty na zacisk: 0,5...6
WYJSCIE
DC 3 x 24 (wspolna masa)
o . . Tolerancja przy zasilaniu przez obwoéd posredni: DC-24 -0 % / +10 %
Wyjsciowe napigcie znamionowe U U v Tolerancja przy zasilaniu przez 24 V zew.: Odpowiednio do
zasilajgcego napiecia
Wyjsciowy prad znamionowy | | A 3x10%
Znamionowa moc wyjsciowa P P W 600
COMBICON 5.08
Przekroj i zestyki mm? jedna zyta na zacisk: 0,20...2,5
dwie zyty na zacisk: 0,25...1
DANE OGOLNE
Czas mostkowania przy spadku U,% t s Moc znamionowa powyzej 10 ms
Stopien skutecznosci ok. 80%
Masa kg 4,3
Wymiary S mm 60
w mm 300
G mm 254

1) Dane na tabliczce znamionowej
2) Jednostka
3) Grubos¢ materiatu [mm] x szeroko$¢ [mm]

4) Nie mozliwe jednoczes$nie, poniewaz taczna moc jest ograniczona do 600 W

5) Dotyczy nastepujacego punktu pomiaru: 10 ms jest przynajmniej utrzymywane przy nachyleniu zbocza opadajacego

napigcia obwodu posredniego (dUzx / dt) > (200 V / 1 ms). Obowiazuje przy napigciu sieciowym Uz z 3 x AC 380 V.
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KVA : ' Dane techniczne

i Dane techniczne dodatkowego podzespotu modutu roztadowania obwodu posredniego

8.9
posredniego

Dane techniczne dodatkowego podzespotu modutu roztadowania obwodu

Modut mocy modutu roztadowania obwodu posredniego

MOVIAXIS® MX R 2
Modut roztadowania obwodu posredniego Wielkos¢ 1
MXZ80A-...-503-00
Typ 050
WEJSCIE (obwéd posredni)
Napigcie obwodu posredniego®) Uyzx U \Y DC560
Przekréj“’ i zestyki Szyny CU 3 x 14, potaczenie srubowe M6
Energia zamienialna E E J 5000
WYJSCIE
Rezystor hamujacy R R Q 1
Przytacze roztadowania Specyficzne potaczenie srubowe firmy SEW
Przekroj i zestyki mm? Sworznie srubowe M6, maks. 4 x 16
Przylaczenie do zacisku ekranujacego mocy mm?2 maks. 4 x 16
DANE OGOLNE
iGzczt%woéé robocza po wiaczeniu sieci s <10
Gotowosé robocza po zwarciu s Zaleznie od zastosowa:i:.s?ft{é 1rozdzia} "Uruchamianie"
Powtarzalnos¢ szybkiego roztadowania s 60
Czas trwania szybkiego roztadowania s <1
Temperatura wylaczenia °C 70
Masa kg 3,8
S mm 120
Wymiary: w mm 235
G mm 254

1) Dana na tabliczce znamionowej
2) Jednostka

3) Przy Ugjee =3 x AC 500 V prady znamionowe i wyjsciowe muszg zosta¢ zredukowane w poréwnaniu do danych znamionowych

020 %.
4) Grubos$¢é materiatu [mm] x szeroko$é [mm]

Uktad sterowniczy modutu rozfadowania obwodu posredniego

MOVIAXIS® MX
Modut roztadowania obwodu
posredniego

1)

Ogolne dane elektroniczne

Inhibit Sygnat sterujacy procesu roztadowania

Zasilanie napieciowe DC 24 V \ DC 24 + 25 % (EN 61131-2)
COMBICON 5.08

Przekroj i zestyki mm?2 jedna zyta na zacisk: 0,20...2,5

dwie zyty na zacisk: 0,25...1

1) Jednostka
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Dane techniczne KVA F n

Dane techniczne poboru pradu 24-V

8.10 Dane techniczne poboru pradu 24-V

Pobor pradu urzadzen MOVIAXIS® i ich opcji zalezy od czasu wigczenia. Dlatego nie
jest mozliwe doktadne podanie poboru pradu, lecz musi ono zosta¢ zaprojektowane
w zaleznoéci od czasu wigczenia.

Informacje na ten temat znajdujg sie w podreczniku projektowania "Serwowzmacniacza
wieloosiowego MOVIAXIS® MX".

8.11 Dane techniczne rezystorow hamujacych

Aprobata UL
icUL

Dane techniczne

W potaczeniu z serwowzmachiaczem wieloosiowym MOVIAXIS® dopuszczone sg
rezystory hamujgce typu BW... zgodne z UL i cUL. Na zyczenie firma
SEW-EURODRIVE dostarczy Panstwu certyfikat.

Ponizsze rezystory hamujgce posiadajg niezalezne od
wieloosiowego MOVIAXIS® dopuszczenie cRUuS:

+ BW012-015-01
BWO006-025-01
BWO006-050-01
BWO004-050-01

serwowzmacniacza

3

.

Typ rezystora hamujacego N BW027-006 BW027-012 BW247 BW347 BW039-050
Numer katalogowy 8224226 822 423 4 820714 3 820798 4 8216916
Klasa mocy modutu
zasilania kw 10, 25, 50, 75
s - o
ggg)lqzalnosc przy 100 % KW 06 1.2 9 4 5
Wartos¢ opornika Rgy Q 27 10 % 47 £10 % 39+10 %
Prad wyzwalajacy (od F16) A 47 6.7 6.5 92 13
IF RMS ’ ’ ’ , f
Konstrukcja rezystor rurowy z owinietym przewodem
Przytacza mm?2 Zaciski ceramiczne 2,5
Dopuszczalny oktad
pradowy zaciskéw przy A DC20
100 % ED?
Dopuszczalny oktad
pradowy zaciskéw przy A DC25
40 % ED?
Klasa ochrony IP20 (w stanie zamontowanym)
Temperatura otoczenia oc 20 +45
8y
Rodzaj chtodzenia KS = chtodzenie samoczynne

1) Jednostka

2) ED = czas wilaczenia opornika hamujacego, w odniesieniu do czasu cyklu pracy Tp <120 s
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8 KVA : ' Dane techniczne

i Dane techniczne rezystoréw hamujgcych

Typ rezystora hamujacego 1 | BW012-015 BWO012-015-012 BWO012-025 BWO012-050 = BW012-100 BW915

Numer katalogowy 8216797 18200109 8216800 8216819 8216827 8212600
Kla_sa mocy modutu KW 25,50, 75
zasilania

. - o
Obglazalnosc pray 100% .y 15 15 2,5 5,0 10 16
Wartos$¢ opornika o 12 +10 % 15410 %
Rew - -
prad wyzwalajacy (od F16) | 1,2 1,2 14,4 20,4 28,9 31,6
F
Konstrukcja Opornik z kratki stalowej
Przytacza mm? Zaciski ceramiczne 2,5

Dopuszczalny oktad
pradowy zaciskéw A DC20
przy 100 % ED®

Dopuszczalny oktad

pradowy zaciskéw A DC25
przy 40 % ED®
Klasa ochrony IP20 (w stanie zamontowanym)
gemperatura otoczenia oc 20, +45
u
Rodzaj chtodzenia KS = chtodzenie samoczynne

1) Jednostka
2) Rezystory hamujace wykazujg upust 1 Q
3) ED = czas wilaczenia opornika hamujacego, w odniesieniu do czasu cyklu pracy Tp <120 s

Typ rezystora hamujacego 1 | BW006-025-01% = BWO006-050-012) BW106 BW206 BW004-050-012)
Numer katalogowy 18200117 18200125 821050 0 8210519 1820013 3

Klasa mocy modutu
zasilania

kw 50, 75 75

Obg)iqialnoéé przy 100 % KW

ED 2,5 50 13 18 50

Wartos¢ opornika

Rew

Prad wyzwalajacy (od F16)
I

Q 5810 % 610 % 3,610 %

ARvs 20,8 29,4 46,5 54,7 37,3

Konstrukcja Opornik z kratki stalowej

Przytacza Sruba M8

Dopuszczalny oktad
pradowy sworzni A
przytaczeniowych przy
100 % ED2%)

Dopuszczalny oktad
pradowy sworzni A
przytaczeniowych przy

40 % ED%

Klasa ochrony IP20 (w stanie zamontowanym)

DC115

DC143

Temperatura otoczenia
Sy

Rodzaj chtodzenia KS = chtodzenie samoczynne

1) Jednostka
2) Rezystory hamujgce wykazujg upust 1 Q

°C -20...+45

3) ED = czas wiaczenia opornika hamujacego, w odniesieniu do czasu cyklu pracy Tp <120 s
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Dane techniczne [XYA F Il 8
Dane techniczne filtra sieciowego i dtawikéw sieciowych i
PlHz
8.12 Dane techniczne filtra sieciowego i dlawikoéw sieciowych
Filtry sieciowe
Typ filtra sieciowego i NF018-503 NF048-503 NF085-503 NF150-503
Numer katalogowy 827 413 4 827 117 8 827 4150 827 4177
Modut zasilania BG1 BG2 BG3 BG3
Napiecie znamionowe Uy Vac 3 x 500 +10 %, 50/60 Hz
Prad znamionowy In Anc 18 48 85 150
Strata mocy przy Iy Py w 12 22 35 90
Prad uptywowy przy Uy mA <25 <40 <30 <30
Temperatura otoczenia Jy °C —25...+40
Klasa ochrony IP20 (EN 60529)
Przytacza L1-L3/L1'-L3" mm2 4 10 35 50
PE Sworznie M5 Sworznie M5/M6 M8 M10
Typ filtra sieciowego NF...2) -\
1) Jednostka
2) Na zyczenie firma SEW-EURODRIVE dostarczy Panstwu certyfikat.
Dtawik sieciowy
Typ dtawika sieciowego i) ND020-013 ND045-013 ND085-013 ND150-013
Numer katalogowy 826 0125 826 013 3 826 014 1 825548 2
Modut zasilania BG1 BG2 BG3 BG3
Napigcie znamionowe Un Vac 3 x 500 +10 %, 50/60 Hz
Prad znamionowy In Aac 20 45 85 150
Strata mocy przy Iy Py w 10 15 25 62
Indukcyjnosé Ly mH 0,1 - - -
Temperatura otoczenia Jy °C —25...+40
Klasa ochrony IPOO (EN 60529)
Przytacza L1-L3/L1'-L3' mm2 -4 ~ 10 - 35 Sworznie M10 PE:
PE Zaciski szeregowe Zaciski szeregowe Zaciski szeregowe Sruba M8

1) Jednostka

8.13 Technika zabezpieczajgca (Bezpieczne zatrzymanie)

WSKAZOWKI

W tej kwestii nalezy przestrzegaé nastepujgcych dokumentéw:
+ "Bezpieczne odtgczanie dla MOVIAXIS® — Dokumentacje”.
* "Bezpieczne odigczanie dla MOVIAXIS® - Aplikacje".
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9 @ Zatacznik
Jednostki rozmiaru kabli wg AWG

9 Zatacznik
9.1 Jednostki rozmiaru kabli wg AWG

AWG to skrét od American Wire Gauge i odnosi sie do rozmiarow przewodoéw. Ten
numer podaje w spos6b zakodowany $rednice lub przekrdj poprzeczny drutu. Ten
rodzaj oznaczania kabli stosowany jest przewaznie tylko w USA. Mozna jednak czasem
spotkac te dane w katalogach lub arkuszach danych w Europie.

2

Oznaczenie AWG Przekroj poprzeczny w mm
000000 (6/0) 185
00000 (5/0) 150
0000 (4/0) 120
000 (3/0) 90
00 (2/0) 70
0 (1/0) 50

1 50
2 35
3 25
4 25
5 16
6 16
7 10
8 10
9 6

10 6

11 4

12 4

13 2,5
14 2,5
15 2,5
16 1,5
16 1

18 1

19 0,75
20 0,5
21 0,5
22 0,34
23 0,25
24 0,2
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Zatacznik @ 9

Indeks skrétéw l

9.2 Indeks skrotow

Skrot Petna nazwa Znaczenie
CAN Controller Area Network

DI Digital In

DIN Deutsches Institut fir Normung e.V.

DIN EN Norma europejska EN, ktorej niemiecka wersja

otrzymata status normy niemieckiej.

Norma ISO, ktéra niezmieniona zostata uznana
DIN EN ISO za norme europejska i zostata przejeta do
niemieckiego zestawu norm.

Miedzynarodowa norma, uznana za norme

DINIEC niemiecka.

DO Digital Out

EN Europejska Norma

GND Ground

P International Protection = miedzynarodowy rodzaj

ochrony

. ISO opracowuje normy ISO, ktére
ISO International Organisation for Standardization powinny by¢ przejmowane przez
kraje czionkowskie bez zmian.

PDO process data object, dane procesowe
PE Protected Earth: "Przewo6d ochronny” Przytgcze uziemiajgce
PELV Protective Extra Low Voltage Ochronne napiecie mate
Czestotliwos¢ Pulsweiten-Modulation (modulacja szerokosci
PWM impulséw)
SELV Safety Extra Low Voltage
TH/TF Termostat/Czujnik temperatury
C@ Underwriters Laboratories Inc. Znak jakosci Ameryki Péinocnej
ZK Obwod posredni
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9 Zatacznik

Definicje poje¢

9.3 Definicje pojeé¢

204

System magistrali CAN

Szeregowy system magistrali dla przemystu samochodowego i
przemystowych urzadzen sterujacych. Medium magistrali to skrecona
para przewodow o dobrych wiasciwosciach transmisyjnych w obszarze na
krétkich odcinkach ponizej 40 m.

PROFIBUS (Process Field Bus) to standard dla komunikacji Feldbus

Profibus . -
w technice automatyzacji.
Podzespot komunikacyjny XFA (K-Net) jest podzespotem Slave do

K-Net podtaczania do szeregowego systemu magistrali dla transmisji danych
High-Speed.

EtherCAT Podzespot komunikacyjny XFE24A to podzespot Slave do podigczania do

Karta multienkodera

Obudowy zgodne z EMV

Dtawik kablowy EMV

Kod IP

Opornosé¢ izolacji

Materiaty izolujgce

Przewéd

Oprogramowanie firmowe

sieci EtherCAT.

Za pomoca karty multienkodera moga by¢ analizowane dodatkowe
enkodery.

Obudowy zgodne z EMV tworzg ekran przeciwko elektrycznym,
magnetycznym lub elektromagnetycznym polom. Te pola zakt6ceniowe
powstajg np. podczas wytadowan elektrostatycznych, procesow taczen,
przy szybkich zmianach pradu lub napigcia, podczas pracy silnikéw lub
generatoréw wysokiej czestotliwosci. Obudowy zgodne z EMV stosowane
sg z reguty z dtawikiem kablowym EMV.

Uszczelnienie prowadnicy kablowej z mozliwos$cig utozenia lub
podtaczenia ekranu kabla.

System oznaczenia, w celu przedstawienia stopnia ochrony przez
obudowe przed dostepem niebezpiecznych elementéw, przenikaniem
statych ciat obcych oraz wody.

Zdolnos$¢ izolacyjna materiatu, ktéry mozliwe najbardziej wielkooporowo
rozdziela dwa sasiadujace zestyki lub zestyk do masy.

Przy tacznikach wtykowych do izolacji stosowane sg termoplastyczne lub
duroplastyczne tworzywa sztuczne. Wybér materiatu zalezy od zgdanych
termicznych i mechanicznych wiasciwosci.

Przewody moga posiadac jedng lub kilka zyt, tulejki izolujgce, moga by¢
wyposazone w ekrany do ekranowania oraz by¢ zaopatrzone w ptaszcz
do ochrony elementami zabudowy. W przypadku przewodéw
podiaczanych do tacznika wtykowego, chodzi o elastyczne przewody,
przewody ptaskie, przewody oponowe, przewody ekranowane oraz
przewody koncentryczne. W celu ograniczenia, patrz definicja kabla.

Oprogramowanie dostarczone przez producenta, ktére nie moze by¢
zmieniane przed uzytkownika.
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Aprobata UL ... 187 multienkodera XGH11A, XGS11A .......ccocvieenne 42
B Dane techniczne rezystoréw hamujgcych
Budowa i filtrow .
24-V moduf rozdzielczego zasilacza Aprot?atq U'LICUL ..................................... 199
SIECIOWEGO .. roveeeeeeeeeeeeeeeeeeeee 37 D.faWIl.( SI.eCIOW)/ .......................................... 201
Modut buforowy ____________________________________________ 36 Filtr SIECIOWY ..o 201
Modut kondensatora ..............c..ccceeeueeeunane... 35 Demontaz / montaz modutu
Modut Master MOVI-PLC basic ............. 33,34 Demontaz modutu 0Si .............cccceeeveeevunnnn.. 181
Modut 0Si BG 1 .o, 26 Montaz modutu OSi ..., 184
Modut 0Si BG 2 ... 27 Wskazowki bezpieczenstwa ...................... 180
Modut 0Si BG 3 ..o 28 Dopuszczalne momenty dokrecenia
Modut 0Si BG 4 ... 29 Przekaznik bezpieczenstwa ......................... 99
Modut 0Si BG 5 ..., 30 Szyna obwodu posredniego ....................... 99
Modut 0Si BG 6 ... 31 ZaCISKi MOCY ...eveeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 99
Modut roztadowania obwodu posredniego ...38 Zaciski Sygnatowe ..............cccooceveeeeeennnn, 99
Oparta na EtherCAT wersja modufow osi ....32 Dopuszczalne sieci zasilajgce ..............ccccceee.e. 76
Budowa modutu zasilaniaBG 1 ..............c...oee. 23
Budowa modutu zasilaniaBG 2 ......................... 24 E
Budowa modutu zasilania BG 3 ............cccccevene. 25 Edytor PDO
c Budowa i przeptyw danych ........................ 152
Czujnik temperatury w silniku ............cc..cccveeennn.. 75 Parametryzowan/.e FCB .o e 155
Parametryzowanie stowa sterujgcego
D i danych procesowych IN .............. 154
Dane techniczne Parametryzowanie ztgcza Feldbus ............ 153
Modut master - dane dotyczgce uktadu Przyktad parametryzowania ...................... 153
elektronicznego ............................. 194 Przyporzadkowywanie buforu wejsciowego
Opcja DFE24B dla MOVIDRIVE® do wielkosci systemowych ............ 155
_MDX67B ------------------------------------------ 54 Testowanie konfiguracji ............cccccccoveune... 156
Dane techniczne dodatkowego podzespotu
24-V modutu rozdzielczego F
zasilacza SieCIOWEgO ........ccceeevveeeiieeiiiee e, 197 Funkcje bezpieczenstwa ...........cccccoevvveeiiiiiinnens 8
Dane techniczne dodatkowego podzespotu Funkcje zaciskow
modutu buforowego ... 196 24-V modut rozdzielczego zasilacza
Dane techniczne dodatkowego podzespotu sieciowego MXS ..., 94
modutu kondensatora ................ooveeieiiiiiiinnnn..L. 195 Modut master MXM ......oomm 93
Ukfad Sterowniczy ..., 195 Moduty 08I MXA ..o, 91
Dane techniczne dodatkowego podzespotu Moduty zasilania MXP ...............c.cc.cccoee..... 90
modutu ma§ter .................................................. 194 Funkcje zacisku
Dane techniczne dqdatkowego pgdzes_po’ru Modut buforowy MXB ............ccccceeevicienaannnnn. 94
modutu roztadowania obwodu posredniego Modut kondensatora MXC ...........cccccccee..... 94
Modut mocy ..., 198
Uktad StErowniCzy .............ccccecvvcveceeeeeannn. 198 |
Dane techniczne modutu osi Instalacja elektryczna .........cccooooiiiiiin, 77
Dopuszczalne obcigzenie uktadu K
sterowania hamulca i hamulca ...... 192 o .
MOUF MOCY ..o, 191 Katy ugiecia - WSkazowka ... 66
Uktad Sterowniczy ..........c.ccccoucveeeevncennannne 193 Kombinacje opciji przy dostawie
Wskazéwki dotyczace uktadu Modut osi w wersji EtherCAT ..........ccccco....... 39
sterowania hamulcem ........oonnnii... 192 Modut osi w wersji XGH .........ccccccovcvvneenne. 41
Dane techniczne modutu zasilania Modut osi w wersji XGS ........ccccoeeveiieieinnnn. 41
Modut MOCY .......ocoooeiieiiiieeee e, 189 Modut osi w wersji XIA .........cccoiiiiiiiinns 41
Uktad StErowniczy ..........c.ccccocveeiiiiieencannn. 190 Modut osi w wersji XIO ..........ccccevviiivnannnnnn. 40
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Komunikacja przez adapter CAN
ObtozZenie przytgcza kabla potgczeniowego

i przedtuzajgcego .................. 106, 109
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Spis adreséw

Spis adresow 1

Niemcy

Gtoéwny zarzad Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0

Zaktad produkcyjny Ernst-Blickle-Stralle 42 Faks +49 7251 75-1970
Dystrybucja D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de

Adres skrzynki pocztowej
Postfach 3023 - D-76642 Bruchsal

sew@sew-eurodrive.de

Centrum serwisowe Centrum

Przekfadnie /

Silniki

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-Stralle 1
D-76676 Graben-Neudorf

Tel. +49 7251 75-1710
Faks +49 7251 75-1711
sc-mitte-gm@sew-eurodrive.de

Centrum
Elektronika

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-StraRe 42
D-76646 Bruchsal

Tel. +49 7251 75-1780
Faks +49 7251 75-1769
sc-mitte-e@sew-eurodrive.de

Péinoc

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Alte Ricklinger Straf3e 40-42
D-30823 Garbsen (przy Hannover)

Tel. +49 5137 8798-30
Faks +49 5137 8798-55
sc-nord@sew-eurodrive.de

Wschéd

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Dénkritzer Weg 1
D-08393 Meerane (przy Zwickau)

Tel. +49 3764 7606-0
Faks +49 3764 7606-30
sc-ost@sew-eurodrive.de

Potudnie

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
DomagkstralRe 5

D-85551 Kirchheim (przy Monachium)

Tel. +49 89 909552-10
Faks +49 89 909552-50
sc-sued@sew-eurodrive.de

Zachéd

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Siemensstralle 1

D-40764 Langenfeld (przy Dusseldorfie)

Tel. +49 2173 8507-30
Faks +49 2173 8507-55
sc-west@sew-eurodrive.de

Drive Service Hotline / dyzur telefoniczny 24-h

+49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357

Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w Niemczech na zadanie.

Francja

Zaktad produkcyjny Haguenau
Dystrybucja
Serwis

SEW-USOCOME

48-54, route de Soufflenheim
B. P. 20185

F-67506 Haguenau Cedex

Tel. +33 3 88 73 67 00
Faks +33 3 88 73 66 00
http://www.usocome.com
sew@usocome.com

Zaklady montazowe Bordeaux

SEW-USOCOME

Tel. +33 5 57 26 39 00

Dystrybucja Parc d’activités de Magellan Faks +33 5 57 26 39 09
Serwis 62, avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 472 15 37 00
Parc d’Affaires Roosevelt Faks +33 472 1537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Faks +33 1 64 42 40 88
2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil 'Etang
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych we Francji na zgdanie.
Austria

Zakltad montazowy  Wieden

SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H.

Tel. +43 1 617 55 00-0

Dystrybucja Richard-Strauss-Strasse 24 Faks +43 1 617 55 00-30

Serwis A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at

Belgia

Zaktad montazowy  Briissel CARON-VECTOR S A. Tel. +32 10 231-311

Dystrybucja Avenue Eiffel 5 Faks +32 10 231-336

Serwis B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be

info@caron-vector.be
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Spis adreséw

i

Holandia

Zaklad montazowy  Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700

Dystrybucja Industrieweg 175 Faks +31 10 4155-552

Serwis NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam

Szwajcaria

Zaktad montazowy  Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 41717-17

Dystrybucja Jurastrasse 10 Faks +41 61 41717-00

Serwis CH-4142 Munchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch

info@imhof-sew.ch

Wiochy

Zaktad montazowy  Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 2 96 9801

Dystrybucja Via Bernini, 14 Faks +39 2 96 799781

Serwis 1-20020 Solaro (Milano) sewit@sew-eurodrive.it
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