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Tarkeita tietoja
Turvaohjeet ja varoitukset

1 Tarkeita tietoja
1.1  Turvaohjeet ja varoitukset

L1

Noudata ehdottomasti julkaisuun siséltyvia turvaohjeita ja varoituksia!

Vaarallinen sahkovirta
Mahdollisia seurauksia: kuolema tai erittdin vakava loukkaantuminen.

Uhkaava vaara
Mahdollisia seurauksia: kuolema tai erittain vakava loukkaantuminen.

Vaarallinen tilanne
Mahdollisia seurauksia: lieva tai vahainen loukkaantuminen.

BB >

Haitallinen tilanne
P Mahdollisia seurauksia: laitteen tai ympariston vahingoittuminen.

L
o

Kayttovihjeitd ja hyddyllisia tietoja.

=) (

Kayttdohjeen noudattaminen on edellytyksena sille, etta laite toimii hairiditta ja mahdol-
liset takuuvaatimukset voidaan tayttaa. Lue kayttéohjeennen kuin kaytat laitetta!

Kayttdohjeet sisaltavat tarkeitd huolto-ohjeita, mista syysta niité on sailytettava laitteen
l&heisyydessa.

1.2  Maé&éaraysten mukainen kaytto

MOVITRANS®-sy6tt6hakkurit TPS10A ovat kosketuksettomiin sdhkdenergian syotto-
jarjestelmiin tarkoitettuja laitteita teollisuus- ja ammattikdyttéon. Sydttdhakkuria saa
kayttaa vain siihen tarkoitettujen ja soveltuvien osien, kuten esimerkiksi MOVITRANS®-
muuntajayksikén TAS10A, yhteydessa.

MOVITRANS®-sy6tt6hakkurit TPS10A ovat kytkentdkaappeihin kiinteasti asennettavia
laitteita. Kaikkia teknisissa tiedoissa annettuja raja-arvoja ja asennuspaikan sallittuja
oloja koskevia ohjeita on ehdottomasti noudatettava.

Kayttoonotto (maaraysten mukaisen kayton aloittaminen) on kielletty, kunnes todetaan,
ettd kone on EMC-direktiivin 89/336/ETY vaatimusten mukainen ja lopputuote tayttaa
konedirektiivin 89/392/ETY vaatimukset (standardia EN 60204 on noudatettava).
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Tarkeita tietoja
Kayttoymparistod

Induktiivisella periaatteella toimivia kosketuksettomia energiansiirtojarjestelmia tyopis-
teiden laheisyydessa asennettaessa, kayttéonotettaessa ja kaytettdessa on noudatet-
tava BG maaraysta ja BG-saantdja B11 "Sahkdmagneettiset kentat".

1.3  Kayttoympdristo
Ellei laitetta ole nimenomaan tarkoitettu asianomaiseen kayttoon, on sen kaytto
kielletty:
* rajahdyssuojatuilla alueilla

* kohteissa, joissa esiintyy haitallisia 6ljyja, happoja, kaasuja, hoyryja, polyja, sateilya
jne.

» siirreltavissa sovelluksissa, joissa mekaaniset tarina- ja iskukuormitukset ylittavat
EN 50178 vaatimukset.

1.4 Jéitehuolto
Noudata voimassa olevia maarayksia: Havita osat jatetyypin ja voimassa olevien maa-
raysten mukaan esim.:
+ elektroniikkaromuna (piirilevyt)
* muovina (kotelot)

* peltina
* Kkuparina
jne.
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Asennus ja kayttéonotto

2 Turvaohjeita
2.1  Asennus ja kdyttéonotto

Alad asenna tai ota kayttéon vaurioituneita tuotteita. limoita vaurioista viipymatta
kuljetusliikkeelle.

Laitteeseen kohdistuvia asennus-, kayttéonotto- ja huoltotditd saavat suorittaa vain
sahkdalan ammattilaiset, joilla on asianmukainen sahkdturvallisuuskoulutus
voimassa olevia maarayksia (esim. EN 60204, VBG 4, DIN-VDE 0100/0113/0160)
noudattamalla.

Noudata muita komponentteja asennettaessa ja kayttdon otettaessa niiden omia
ohjejulkaisuja!

Turvatoimenpiteiden ja -laitteiden on oltava maaraysten mukaisia (esim. EN 60204
tai EN 50178).

Valttamaton turvatoimenpide: laitteen maadoitus

Tarvittavat turvalaitteet: livirtasuojalaitteet

Laite tayttda kaikki standardin EN 50178 mukaiset teho- ja elektroniikkaliitantdjen
turvallista erottamista koskevat vaatimukset. Turvallisen erottamisen varmistami-
seksi myOs kaikkien liitettyjen virtapiirien on taytettava turvallista erottamista kos-
kevat vaatimukset.

Varmista sopivalla tavalla (esim. yhdistamalla binaaritulon DI@@ "/PAATEASTEEN
ESTO" DGND:hen), etta laitteisto ei kdynnisty vahingossa, kun verkkovirta kytke-
taan.

2.2 Ka&ytto ja huolto

Erota laite verkosta ennen suojusten poistamista. Laitteissa voi olla vaarallisia jan-
nitteitd vield 10 minuuttia verkkovirran katkaisun jalkeen.

Suojusten poiston jalkeen laitteen kotelointiluokka on IP0O0Q ja kaikissa komponen-
teissa, ohjauselektroniikka lukuunottamatta, esiintyy vaarallisia jannitteita. Laitteen
on oltava kiinni kayton aikana.

Kun virta on kytkettynd, lahtoliittimisissa ja niihin kytketyissa kaapeleissa ja liittimissa
on vaarallisia jannitteita. Vaarallisia jannitteita voi esiintyd myds laitteen ollessa lukit-
tuna.

Kayttoétilan LED-merkkivalon V1 ja muiden nayttolaitteiden sammuminen ei ole
merkKi siita, etta laite olisi erotettu sahkdverkosta ja jannitteetdn.

Laitteiden sisaiset turvatoiminnot voivat pysayttaa laitteiston. Kun hairién syy poiste-
taan tai laite palautetaan, laite voi kdynnistya itsestdan uudelleen. Jos tdma ei ole
turvallisuussyista sallittua, erota ensin laite verkosta ja poista sitten hairién syy.
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Muutokset edeltavaan versioon verrattuna

3
3.1

Muutosindeksi
Muutokset edeltiavaidn versioon verrattuna

Seuraavassa on lueteltu yksittaisiin kappaleisiin tehdyt muutokset verrattuna julkaisuun
09/2004, tuotenumero 11304812 (EN).

Jaottelu
» Seuraavat kappaleet on strukturoitu uudelleen:
— Laitteistorakenne
— Asennus
— Toiminta
— Huolto
Asennus

+ Kappaleita "Ohjauspaan liitdntakaavio (TPS10A)" ja siihen kuuluvaa "Liittimien toi-
minnot" on taydennetty.

» Uudet kappaleet "Jarjestelmavaylan asennus (SBus)" ja "Synkronisointisignaalin
asennus" on lisatty. Niissa on seuraavat alakappaleet:

Kaapelille asetetut vaatimukset

Suojaus

Kaapelin pituus
Paatevastus, vain jarjestelmavaylan (SBus) vaylan asennuksen yhteydessa

Parametrit

+ Kappale "Parametrilista” on lisatty. Se sisaltda luettelon kaikista parametreista ja
niiden asetusalueista, tehdasasetuksista ja MOVILINK®indekseista ja alaindek-
seista.

» Lisaksi kaikkien parametrien kuvaukset on uusittu.
Kayttoonotto
+ Kappaleeseen "Kayttdonotto" on lisatty seuraavat alakappaleet:
— Yleiskatsaus (ohjauslahde ja ohjearvolahde)
— Ohjaus liittimien avulla (ohjauskomento ja ohjearvon sy6tto)

— Tiedonsiirto jarjestelmavaylan kautta (MOVILINK®-protokoIIa ja parametrin luke-
minen)

— Ohjaus jarjestelmavaylan kautta (ohjaus prosessidataviestien avulla ja ohjaus
parametriviestien avulla)

— Synkronointi
— Kompensointi (matkan kompensointi, menettelyohjeet ja vuokaavio)

Liite

+ Kappaletta "Liite" on taydennetty ja se sisaltda nyt luettelon kaikista parametreista
indeksien mukaan lajiteltuna.

Kéyttohje — MOVITRANS®-systtohakkuri TPS10A




Laitteistorakenne
Tyyppimerkinta

4 Laitteistorakenne
4.1  Tyyppimerkinta

Seuraavassa on annettu esimerkki MOVITRANS®—sy6tt6hakkurin TPS10A tyyppimer-

kinnasta:

TPS 10 A 160 - N F 0 -50 3

4.2  Tyyppikilpi

|— Malli: 1 = asiakaskohtainen

Liitantatapa: 3 = 3-vaiheinen verkkoliitanta
Radiohairiét: 0 = ei radiohairioita
Liitantdjannite: 5 = verkkojannite 500 V AC

Linjakaapelin virta: 0 = ei maaritetty

Jadhdytystapa: F = jadhdytyselementin japuhal-
timen avulla

Kotelon rakenne: N = kotelointiluokka IP10
Nimellisteho: 040 = 4 kW / 160 = 16 kW
Versio: A

Sarja ja sukupolvi: 10 = vakio
Asennustapa: S = kiintea

Komponentti: P = power unit

Tyyppi: T = MOVITRANS®

Tyyppikilpi on kiinnitetty laitteen sivuun. Seuraavassa kuvassa on esimerkki
MOVITRANS®-sy6tt6hakkurin TPS10A tyyppimerkinnasta:

‘ i EN 61800-3
L e
Typ TPS10A040-NF0-503-1 ) ()
Sach.Nr. 8269793 Serien Nr. 0000646 “Ne N\

EURODRIVE usven
8-756&6 Bruchsal IND. CONY. BQ. 2D06

mri
MOVcITlg'ANS f ‘
~ Made in Germany A
146827659
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Laitteistorakenne
Toimituslaajuus

Ohjauspéaéssa (littimen TERMINAL ylapuolella) on liséksi tyyppitarra. Seuraavassa
kuvassa on esimerkki MOVITRANS®-sy6tt6hakkurin TPS10A tyyppitarrasta:

Ty TPS10A040-NF0-503-1

amanEman . i oo oo

Sach.Nr. 9203799 Serien Nr. 0000646

146847243
4.3 Toimituslaajuus
Toimitus sisaltaa seuraavat komponentit:
+ Tehoaste ja ohjauspaa
 liséksi rakennekoossa 2 (TPS10A040): 1 tehohairidsuojaliitin
» lisdksi rakennekoossa 4 (TPS10A160): 2 kosketussuojaa teholiittimille
4.4 Lyhenteet
Tassa asiakirjassa kaytetaan seuraavia lyhenteita:
Laitteet Lyhenteet
MOVITRANS®-systtohakkuri TPS10A040 Syéttohakkuri TPS10A040 Systtshakkuri
MOVITRANS®-systtéhakkuri TPS10A160 Syéttdhakkuri TPS10A160 TPS10A
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Rakennekoko 2 (TPS10A040)

4.5 Rakennekoko 2 (TPS10A040)

Seuraava kuva esittda syottéhakkurin TPS10A040 laitteistorakennetta:

(1 21 B8] [4] [5] [6]

[12]

[13]
[14]
(18]
[16]

[17]
(18]

[71 18 [0 (0] 1]

146869003

[1] Tehoaste

[2] Ohjauspaa

[3] X1: Verkkoliitanta L1 (1) / L2 (2) / L3 (3)
[4] X5: Tehohairidsuojaliitin

[5] X4: Valipiirikytkennan —Uz/+U7 liitanta

[6] X4: PE-liitanta (D)

[7] X2: Gyraattoriliitanta G1 (4) / G2 (5)

[8] Liittimessa ei toimintaa

[9] X6: Tehohairiésuojaliitin

[10] X3: Virran takaisinkytkenta -1 (6) / +I (9)
[11] X3: PE-liitanta (D)

[12]  Toiminta-LEDit V1 /V2/V3

[13] Liitantayksikon kiinnitysruuvi A

[14] Ohjauskaapeleiden liitdntayksikko, irrotettava
[15] Liitdntayksikon luukku tekstityskenttineen
[16] X10: Elektroniikan liitinkisko

[17] Liitantayksikon kiinnitysruuvi B

[18] Elektroniikan hairidsuojaliittimen ruuvi
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Laitteistorakenne

Rakennekoko 4 (TPS10A160)

Rakennekoko 4 (TPS10A160)

Seuraava kuva esittda syottéhakkurin TPS10A160 laitteistorakennetta:

1 & B M (5]

(71 18] 9] (101 (1]

[1] Tehoaste

[2] Ohjauspaa

[3] X1: PE-liitanta (D)

[4] X1: Verkkoliitantd L1 (1) / L2 (2) / L3 (3)
[5] X4: Valipiirikytkennan —Uz/+U7 liitanta

[6] X4: PE-liitanta (D)

[7] Liittimessa ei toimintaa

[8] X2: Gyraattoriliitanta G1 (4) / G2 (5)

[9] X3: Virran takaisinkytkenta -1 (6) / +I (9)
[10] Liittimessa ei toimintaa

[11] X3: PE-liitanta (D)

[12] Toiminta-LEDit V1 /V2/V3

[13] Liitantayksikon kiinnitysruuvi A

[14] Ohjauskaapeleiden liitantayksikko, irrotettava
[15] Liitdntayksikon luukku tekstityskenttineen
[16] X10: Elektroniikan liitinkisko

[17] Liitdntayksikon kiinnitysruuvi B

[18] Elektroniikan hairidsuojaliittimen ruuvi

(6]

[12]
[13]
[14]
[19]
[16]

7]
(18]

146892939
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Laitteistorakenne
Rakennekoko 4 (TPS10A160)

4.6.1 Kosketussuoja rakennekoolle 4

Syoéttohakkurin TPS10A160 (rakennekoko 4) mukana toimitetaan yleensa kaksi koske-
tussuojaa ja kahdeksan kiinnitysruuvia.

Seuraava kuva esittda syottdhakkurin TPS10A160 kosketussuojaa:

]

(2]

410361099

[1 Kosketussuoja

[2] Suojakansi

Kosketussuojan ollessa asennettuna syottdhakkurin TPS10A160 kotelointiluokka on
IP10, ilman kosketussuojaa taas IP00.

Kéyttsohje — MOVITRANS®-syséttohakkuri TPS10A
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4.7
4.71

Laitteistorakenne
Lisalaite sarjaliitynta tyyppi USS21A

Liséalaite sarjaliitynta tyyppi USS21A

Kuvaus

Sarjalitynnan USS21A (RS232) tuotenumero on 822 914 7.

Syoéttdhakkuri TPS10A voidaan varustaa talla potentiaalitomalla RS232-liitynnalla.
RS232-liityntd on (ElA-standardin mukainen) 9-napainen SubDliitin. Liitynta sijaitsee
kotelossa taajuusmuuttajaan kytkentda varten (TERMINAL-liitanta). Lisalaite voidaan
kytkead kaytdon aikana. RS232-liitynnan siirtonopeus on 9600 baudia.

Kayttoonotto, kayttd ja huolto voidaan suorittaa PC:n sarjaliitynnan kautta. Kaynnista
tata tarkoitusta varten SEWin MOVITOOLS® MotionStudio -ohjelma. Seuraava kuva
esittaa syottdhakkurin TPS10A ohjauspaata ja sarjaliityntda USS21A (RS232):

4

(2]

146884235

[1] Sarijaliitynta tyyppi USS21A (RS232)
[2] Ohjauspaa

Kéyttohje — MOVITRANS®-systtohakkuri TPS10A




Asennus 5
Ohjeita

5 Asennus
5.1 Ohjeita

Noudata ehdottomasti turvaohjeita asennuksen aikana!

5.1.1 Kiristysmomentti
Kayta vain alkuperaisia liittimia.
Noudata teholiittimien kiristysmomentteja:
» Rakennekoko 2 (TPS10A040) — 1,5 Nm
* Rakennekoko 4 (TPS10A160) — 14 Nm

5.1.2 Suositellut tyokalut

Kayta elektroniikan liitinkiskon X10 liittdmiseen vain seuraavia tydkaluja. Muut tyokalut
voivat vaurioittaa ruuvin kantaa.

* Phillips-ristiruuvimeisseli koko 1 standardin DIN 5262 PH1 mukaan
* Uraruuvimeisseli standardin DIN 5265 mukaan, koko 4,0 x 0,8 tai 4,5 x 0,8

5.1.3 Lammoénpoisto ja asennusasento

Jata laitteen yla- ja alapuolelle vahintdan 100 mm vapaata tilaa kunnollista lammén-
poistoa varten. Ota suunniteltaessa huomioon luvussa "Tekniset tiedot” olevat tiedot.
Sivuilla vapaata tilaa ei tarvita, vaan laitteet voidaan asentaa kiinni toisiinsa. Ala asenna
[@mpdherkkia komponentteja alle 300 mm rakennekoon 4 (TPS10A160) ylapuolelle.

Asenna laitteet pystysuoraan. Asennus vaakatasoon, poikittain tai yldsalaisin on
kielletty!

5.1.4 Verkkokontaktori
Kayta verkkokontaktorina (K11) vain kayttéluokan AC3 mukaisia kontaktoreita (IEC 158-1).

5.1.5 Verkkokuristin
Kun summavirralle mitoitettuun verkkokontaktoriin on kytketty yli nelja laitetta:

kytke valiin 3-vaiheinen verkkokuristin kytkentavirran rajoittamiseksi.

5.1.6 Erilliset kaapelikanavat
Veda voimajohdot ja elektroniikkajohdot erillisiin kaapelikanaviin.

Kéyttsohje — MOVITRANS®-syséttohakkuri TPS10A 15
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Asennus
Ohjeita

5.1.7 Tulovarokkeet ja vikavirtasuojakytkimet

Asenna johdonsuojan tulovarokkeet (ei laitesuojaa) tulevien verkkojohtojen alku-
paahan, virtakiskojen haarakohdan jalkeen. Kayta D-, DO-, NH-tyyppisia varokkeita tai
johdonsuojakytkimia.

Yhden vikavirtasuojakytkimen kaytté ainoana turvalaitteena ei ole sallittua (poikkeus:
kaikille virroille herkat vikavirtasuojakytkimet). Normaalissa taajuusmuuntajan kaytdssa
saattaa esiintyd vuotovirtoja > 3,5 mA.

5.1.8 Pl-verkkoliitantd (— EN 50178)

Kun tuleva verkkojohto on < 10 mm? (AWGS8), asenna toinen PE-johdin, jonka poikki-
pinta on sama kuin verkkokaapelin, suojajohtimen rinnalle ja kytke se erillisiin liittimiin
tai kupariseen suojajohtimeen, jonka poikkipinta on 10 mm? (AWGS). Kun verkkokaapeli
on 2 10 mm? (AWGS), kayta kuparista suojajohdinta, jonka poikkipinta on sama kuin
verkkokaapelin poikkipinta.

5.1.9 Verkkosuodatin

5.1.10 IT-verkot

5.1.11 Poikkipinnat

Standardin EN 55011 ja EN 55014 mukaisen raja-arvoluokan A noudattaminen edel-
lyttda verkkosuodattimen kayttéa (— luku "Tekniset tiedot"):

* NFO014-503 (tuotenumero: 827 116 X) syottéhakkurille TPS10A040
* NF035-503 (tuotenumero: 827 128 3) syottdhakkurille TPS10A160
Asenna verkkosuodatin laitteen lahelle suositellun vahimmaisetaisyyden ulkopuolelle.

Rajoita verkkosuodattimen ja laitteen valinen johto vain ehdottomasti tarvittavan pitui-
seksi.

Jos kytkentdkaapin tulon ja verkkosuodattimen sekd verkkosuodattimen ja laitteen
valiset johdot ovat pitkia, tulee kayttaa kierrettyja, suojavaipallisia johtimia.

SEW-EURODRIVE suosittelee kayttamaan pulssikoodimenetelmalla mittaavia eristys-
tilan valvontalaitteita janniteverkoissa, joissa on maadoittamaton tahtipiste (IT-verkot).
Silla tavoin valtetaan laitteen maakapasitansseista johtuvat eristysvahdin virhelaukea-
miset.

Verkkokaapeli: Tulonimellisvirran |,gkko Mukainen kaapelin poikkipinta nimelliskuor-
malla.

Kaapelin poikkipinta syoéttéhakkurin TPS10A liittimen X2/X3 ja kytkentdmoduulin
TAS10A liittimen X2/X3 valilla:

* Rakennekoko 2 (TPS10A040) — 4 Nm?

+ Rakennekoko 4 (TPS10A160) — 16 Nm?
Elektroniikkajohdot:

« yksi johdin liitinta kohti 0,20...2,5 mm? (AWG24...12)
+ 2 johdinta liitinta kohti 0,20 ...1 mm? (AWG24...17)

5.1.12 Laitteen ldhto

Liitd vain sallittuja komponentteja, kuten esimerkiksi kytkentdmoduuli TAS10A.
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5.1.13 Binaaritulot / binaarildahdot

Binaaritulot on potentiaalierotettu optoeristimilla. Binaarildhddt ovat oikosulkukestoisia,
mutta niita ei ole suojattu ulkoiselta jannitteeltd. Ulkoinen jannite voi rikkoa ne!

5.1.14 Suojaus ja maadoitus
SEW-EURODRIVE suosittelee ohjauskaapeleiden suojausta.

Vedéa suojavaippa lyhintd tietd niin, ettd se koskettaa maata kunnolla kummassakin
paassa. Suojuksen paan voi maadoittaa hairionpoistokondensaattorilla (220 nF / 50 V)
maasilmukoiden valttdmiseksi. Maadoita kaksoissuojatun kaapelin ulompi suoja laitteen
paassa ja sisempi suoja toisessa paassa.

Kaapelien suojaamiseksi voidaan kayttdd myds maadoitettuja peltikanavia tai metalli-
putkia. Asenna teho- ja signaalijohtimet erilleen.

Maadoita syo6ttdhakkuri TPS10A ja kaikki lisalaitteet suurtaajuudet huomioon ottavalla
tavalla. Tata tarkoitusta varten on huolehdittava laitekotelon laajapintaisesta metalli-
sesta kosketuksesta maahan, esimerkiksi kytkentdkaapin maalaamattomaan levyyn.

Kéyttsohje — MOVITRANS®-syséttohakkuri TPS10A
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UL-vaatimusten mukainen asennus

5.2 UL-vaatimusten mukainen asennus

Noudata seuraavia ohjeita UL-vaatimusten tayttdmiseksi:

+ Kayta litdntdkaapelina vain kuparijohtimia, joiden lampdtila-alue ovat:
— syottéhakkurille TPS10A lampdtila-alue 60/75 °C

« Teholiittimien sallitut kiristysmomentit ovat:

— TPS10A040 (rakennekoko 2) — 1,5 Nm
— TPS10A160 (rakennekoko 4) — 14 Nm

» Syottohakkurit TPS10A sopivat kaytettaviksi janniteverkoissa, joissa on maadoitettu
tahtipiste (TN- ja TT-verkot) ja jotka pystyvat tuottamaan seuraavien taulukoiden
mukaisen eninmmaisverkkovirran ja joiden enimmaisjannite on 500 V AC. Kayta
paavarokkeena vain sulakkeita. Naiden varokkeiden tehoarvot eivat saa ylittada tau-
lukoiden mukaisia arvoja.

Syoéttohakkuri TPS10A | maks. verkkovirta maks. verkkojannite Sulakkeet
040 (rakennekoko 2) 5000 A AC 500 V AC 110 A/ 600V
160 (rakennekoko 4) 10 000 AAC 500 V AC 350 A/ 600V

+ Kayta ulkoisena DC 24 V -jannitelahteena vain testattuja laitteita, joissa on rajoitettu

|ahtdjannite (Up,ax = 30 V DC) ja rajoitettu lahtdvirta (1 < 8 A).

UL-sertifiointi ei koske kayttoa janniteverkoissa, joissa on maadoittamaton tahti-

piste (IT-verkot).
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Liitantakaavio rakennekoko 2 (TPS10A040)

5.3
5.3.1

Liitdntdakaavio rakennekoko 2 (TPS10A040)

Tehoaste rakennekoko 2

Kytke syottdhakkurin TPS10A040 tehoaste seuraavan kuvan mukaisesti:

L1

L2

X2:
G1 G2 N.C.

L3 ,

PE —#--—{=-—f—-A-=rmrmmrme e S
m F11/F12/F13

K11

(AC-3)

Syéttéhakkuri TPS10A

X3:
+l  PE

[1] Kierretyt johtimet

G1 G2 N.C.
X2:

Kytkentamoduuli TAS10A

LA

A

Li

p

[2]

146871179

[2] Oikosulkusilmukka (syottdhakkurin TPS10A040 kayttdonottamiseksi ilman liitettya linjakaapelia)

Kéyttsohje — MOVITRANS®-syséttohakkuri TPS10A
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Asennus
Liitantakaavio rakennekoko 4 (TPS10A160)

5.4 Liitdntakaavio rakennekoko 4 (TPS10A160)

5.4.1 Tehoaste rakennekoko 4

Kytke syottdhakkurin TPS10A160 tehoaste seuraavan kuvan mukaisesti:

Asennus paallekkain Asennus vierekkain

L1

L2

L3 ,

PE -¢-—{--—}—-q4-—-—-—-—-—-—-—-—-—- -
1 1
| u m F11/F12/F13 !
1 1
1 1
! K11 !
! | (AC-3) !
@ L1 L2 L3 !

NF... 1

D L1 L2 L3 :

T 11 !

e - 5 1

e | |
1

[4] = | ! :
1 ! 1

s y !
\ 1

L1 L2 L3 -U; +U; PE
X1 X4:
Syoéttéhakkuri TPS10A Syéttohakkuri TPS10A
X2: X3: X2: X3:
N.C.G1 G2 -l 4+l N.C. PE N.C.G1 G2 +l N.C. PE

(1]
(2]
(3]
[4]

i S e W S

A n
s I n

v v j

N.C.G1 G2 -+ N.C.PE N.C.G1 G2 -l + N.C.PE
X2: X3: X2: X3:
Kytkentamoduuli TAS10A Kytkentamoduuli TAS10A

N.C.LA1 L1 N.C. LI2 LA2 PE N.C.LA1 LI N.C.LI2 LA2 PE

| |
(2] (2]

146890763

Kierretyt johtimet

Oikosulkusilmukka sy6ttéhakkurin TPS10A160 kayttdonottamiseksi ilman liitettya linjakaapelia
Liitdnt& virtakisko

Suojatut johtimet

Versio A kytkentdmoduulin TAS10A160 liitanta syéttdhakkuriin TPS10A160 virtakiskoilla

Versio B kytkentdmoduulin TAS10A160 liitanta syottdhakkuriin TPS10A160 kierretyilla kaapeleilla
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Liitantakaavio rakennekoko 4 (TPS10A160)

5.4.2 \Versiot
Kytkentdmoduuli TAS10A160 voidaan liittda sydéttohakkuriin TPS10A160 version A tai
B mukaan:

Versio A Tassa vaihtoehdossa kaytetdan standardisoituja virtakiskoja kytkentdmoduulin

TAS10A160 liittamiseksi syottohakkuriin TPS10A160. Nama sisaltyvat kytkentamo-
duulin TAS10A160 toimitukseen.

Seuraava kuva esittda suositeltua asennustapaa (paallekkain) ja laitteiden liittamista
litantavirtakiskoilla:

(]

(2]

(3]

(1]
(2]
(3]
(4]

146886411

Syottohakkuri TPS10A160
Liitdntavirtakiskot

Kytkentdmoduuli TAS10A160
Liitantavirtakiskot (yksityiskohtainen kuva)

Lisatietoja aiheesta kayttohjeesta "MOVITRANS® kytkentamoduuli TAS10A".

Versio B Tassa vaihtoehdossa kaytetdan kierrettyja johtimia ja liitd [&htdkuristin HDOO3 18ht66n
X2:G1/G2 kytkentamoduulin TAS10A160 yhdistamiseksi sy6ttéhakkuriin TPS10A160.

Lahtokuristin HDO003
Tuotenumero 813558 4
Sisahalkaisija d 88 mm
Kaapelilapimitoille = 16 mm?2 (AWG 6)
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5.4.3 Kosketussuoja

Asenna kosketussuoja teholiitinten kansiin. Seuraava kuva esittda syo6ttdhakkurin
TPS10A160 kosketussuojaa:

146832011

[1] Kosketussuoja

[2] Suojakansi
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Liitantakaavio ohjauspaa (TPS10A)

5.5 Liitdntdkaavio ohjauspaa (TPS10A)

5.5.1 Ohjauspaa rakennuskoko 2 ja 4
Kytke syottdhakkurin TPS10A ohjauspaa seuraavan kuvan mukaisesti:

1 g s . -10V..+10V
Syottohakkurl TPS10A X10: . ﬁi -40...+40 mA
+10V—{ REF1 | 1 i < Y >
IL1 Al [ 2 ! ;W if—{@w ——@w
-0V —{ REF2 |3 i = | |
— A2 |4 b S e
Jarjestelmavayla High | SC11 5 : X
6 1
Jarjestelmévayld Low -«—»={ SC12 | 7 "“ ; » Binaaritulot
Analogiasignaalien vertailupotentiaali |-— AGND | 8 — >
/Péaateasteen lukitus .«——  DI0O 9 .
/UK. vika <—{__DI0O1__|10 —
Auto-Reset w——{ DI02 |11 ! Binaari-
Jénnitteenohjaus/virranséétely .«—— DI03 |12 : : |&hdot
Ohjearvotila A -«—— DI04 |13 -
Ohjearvotila B -——{ DI0O5 |14 = BinaariAhtsi
Vertailu X10:DI00...DI05 ——{ DCOM |15 = voriue e
+24Vlahts — V024 |16] | o potentiaali
Binaarisignaalien vertailupotentiaali — DGND |17 = : { DGND
18 P
[Hairi6 —m= DO02 19— | i ! Ylemmin tason
Sync-signaali High -«—»| SS11 |20 b ohjausjirjestelma
Kayttsvalmis — s DO00 |21 Do
Sync-signaali Low <¢—m| SS12 [22 P
Binaarisignaalien vertailupotentiaali — DGND |23 ; 3
+24 V tulo «— V|24 (24 i :
I '
-
ON|OFF L
Jarjestelmavayla paatevastus | [ Il | S 12 P
Vaihtokytkenta I-signaali U-signaali | [ ] | S 11 i :
tehdasasennus U-signaali Do
P
B
e 777777777777 o
f= all N
H |
g R B
8 i
s T
T
|

| AGND (10 V -analogiasignaalien vertailupotentiaali)
| DGND (24 V -binaarisignaalien vertailupotentiaali)
% Suojajohdin (hairidsuoja)

146888587

» Jos binaaritulot kytketaan 24 V DC:n jannitteella X10:16 "VO24", on ohjauspaahan
asennettava siltaus X10:15-X10:17 (DCOM-DGND).

» DIP-kytkin S11 on esilla vain, kun liitdntayksikkd on irrotettu.
+ Vastuksen R11,,,;, on oltava vahintaan 4,7 kQ.
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5.5.2 Liittimien toiminnan kuvaus (tehoaste ja ohjauspaa)

Liitin Toiminto

X1:1/2/13 L1/L2/L3 Verkkoliitanta

X2: 4/5 G1/G2 Gyraattoriliitanta

X3: 6/9 -1+l Virran takaisinkytkenta

X4: +UZ/-UZ | +Uz/-Ug Valipiirin liitanta

X10: 1 REF1 Referenssijannite +10 V DC (maks. 3 mA) ohjearvopotentiometria varten

X10: 2/4 Al11/AI12 Ohjearvotulo I 4 (differentiaalitulo), virta-/jannitetulon vaihtokytkenta S11:1l&

X10: 3 REF2 Referenssijannite -10 V DC (maks. 3 mA) ohjearvopotentiometria varten

X10: 5/7 SC11/SC12 | Jarjestelmavayla (SBus) High/Low

X10: 6 - Ei toimintoa

X10: 8 AGND Vertailupotentiaali analogiasignaaleja varten (REF1, REF2, Al11, Al12)

X10: 9 DI00 Binaaritulo 1, kiinted asetus /paateasteen lukitus Binaaritulot on potentiaaliero-

X10: 10 DIO01 Binaaritulo 2, kiinted asetus /ulkoinen vika tettu optoeristimilla. Mikali

X10: 11 DI02 Binaaritulo 3, Auto-Reset, kiinted asetus binaaritulot kytketaan liitti-

X10: 12 DI03 Binaaritulo 4, kiinted asetus jannitteen ohjaus/virransaately mesta VO24 saatavalla +24 V

X10: 13 DI04 Binaaritulo 5, kiinted asetus ohjearvotila A DC-jannitteelld, on liitin DCOM

X10: 14 DI05 Binaaritulo 6, kiinted asetus ohjearvotila B yhdistettava liittimeen DGND!

X10: 15 DCOM Binaaritulojen vertailu DI00...DI05

X10: 16 V024 Apujannitelahtd +24 V (maks. 200 mA)

X10: 17 DGND Binaarisignaalien vertailupotentiaali

X10: 18 - Ei toimintoa

X10: 19 D002 Binaarilahto 2, hairié parametroitavissa Kuormitettavuus: maks. 50 mA

X10: 21 DO00 Binaarilaht6 0 kayttdvalmis parametroitavissa

X10: 23 DGND Binaarisignaalien vertailupotentiaali

X10: 20/22 S§S811/8812 | Synkronointisignaali High/Low

X10: 24 Vi24 Tulo +24 V-jannitteensyo6tto (tarpeellinen vain diagnostiikkaa varten)

S11 l—U Al11/Al12-vaihtokytkenta I-signaali (-40 ... +40 mA) « U-signaali (-10 ... +10 V), tehdasasetus
U-signaali

S12 On « Off Jarjestelmavayla paatevastus
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5.5.3 Elektroniikkaliittimet ja tekstityskentta

Seuraavassa kuvassa on esitetty tekstityskentan elektroniikkaliittimet:

 [Ev e

[Ellva ]|

il
1
REFT ,i é ANT

® @ REF2 3|4 Al12
@@ =T

® @ SC12 718 AGND
@ @ [8]1%]%) a9l10 D1
@ @ DIg2 1]12 DIJ3
%% DIg4 13]14 DIJ5 |
® @ DCOM 1516 VO24
%% Deh 17|18

@ @ DOQZ 19]20 SOTT
@ ® DOLY 21|22 SSTZ
@ @ DGND 23|24 ViZ4

REERIIN X10

©
®

Kéyttsohje — MOVITRANS®-syséttohakkuri TPS10A

322198027

25



26

5.6

Asennus
Liitantayksikon asennus ja irrotus

Liitantayksikén asennus ja irrotus

Irrota ja asenna liitdntayksikko vain kun laite on kytketty pois pailta (verkko-
pois)!

Tulevan ohjausjohtimen asennusta ja laitteen vaihtoa huollon yhteydessa voidaan hel-
pottaa irrottamalla liitantayksikkd kokonaan ohjauspaasta. Toimi nain:

1. Avaa liitantayksikon luukku.
2. Avaa kiinnitysruuvit A ja B, jotka eivat putoa pois.
3. Veda liitdntayksikko irti ohjauspaasta.

2.
v A
/ 1. 2.
B
146838539

Asenna liitdntayksikko takaisin painvastaisessa jarjestyksessa.
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Jarjestelmavaylan liitanta (SBus)

5.7 Jarjestelmavaylan liitanta (SBus)

Syéttéhakkuri TPS10A tarjoaa mahdollisuuden tiedonsiirtoon SBusin kautta SBus-mas-
terin, esim. PLC:n, kenttavaylalitynnan UFP11A kautta. Syéttéhakkurin kaytto tapahtuu

aina SBus-slaveyksikkdna.

SBus-master esim.

TPS10A

kenttévayldyhdyskadytivd UFP11A ohjauspédé

Vertailupotentiaali —] D

X10: L

Jarjestelmavayla High <& SC11

Jarjestelmavayla High -

~N| O B|W[N[—

[F— ‘ Jarjestelmavayla Low <a= SC12

Jéarjestelmévayla Low <

Vertailupotentiaali —{ DGND[17};

Jarjestelmavayla ON] OFF
paatevastus :

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

321133195

Kenttavaylaliityntd UFP11A liitetdan erityisen dokumentin mukaan, joka voidaan tilata
SEW-EURODRIVEIta tuotenumerolla 112544 16/EN.

5.7.1 Kaapelille esitetyt vaatimukset

Kayta 2-napaista, kierrettya ja suojattua kuparikaapelia (kuparipunoksella suojattu data-
siirtokaapeli). Kaapelin on taytettdva seuraavat vaatimukset:

- Johdinpoikkipinta-ala 0,75 mm? (AWG 18)
+ Johtimen resistanssi 120 Q 1 MHz:ssa

+ Kapasitanssi <40 pF/m 1 kHz taajuudella
Soveltuvia ovat CAN-Bus- tai DeviceNet-kaapelit.

5.7.2 Suojaus

Maadoita kaapelin suojajohdin laajapintaisesti kummastakin paastd syottdhakkurin
TPS10A tai SBus-masterin, esim. UFP11A:n, elektroniikan hairidsuojaliittimeen ja
yhdista suojauksen paat lisdksi DGND:hen.

Kéyttsohje — MOVITRANS®-syséttohakkuri TPS10A
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5.7.3 Kaapelin pituus
Johtimen sallittu kokonaispituus riippuu jarjestelmavaylan siirtonopeuden asetusarvosta

(P816):
SBus-siirtonopeus Johtimen kokonaispituus
125 kBaud 320 m
250 kBaud 160 m
500 kBaud 80 m
1000 kBaud 40m

Siirtonopeuden vakioasetus on 500 kBaud.

5.7.4 Paatevastus

Kytke jarjestelmavaylan paatevastus kayttoon syoéttdhakkurissa TPS10A (S12 = ON).
Jarjestelmavaylan loppupaahan kytketddn SBus-master. Varmista, etta siihen on asen-
nettu paatevastus. Kenttavaylan yhdyskaytavaan UFP11A paatevastus on jo asennettu
valmiiksi.
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5.8 Synkronointisignaalin asennus

Useiden syodttohakkureiden TPS10A valista synkronointia varten kdytdssa on synkrono-
intisignaali liittimissa X10:20 (SS11) ja X10:22 (SS12).

Synkronointijohdon alkuun ja loppuun on liitettava ulkoinen paatevastus R = 120 Q.

Syéttéhakkuri Syéttéhakkuri Syottéhakkuri
TPS10A TPS10A TPS10A
X10 X10: X10
Sync-signaali High-e-# SS11 ZOE Sync-signaali High-e-| SS11 |20 Sync-signaali High-e-s SS11 [20
Sync-signaali Low <= SS12 22| Sync-signaali Low 0_§_S__1_2__2__24—— Sync-signaali Low 0__@_5_1_2__2__2_—E
Vertailupotentiaali DGND[17}-{--: | Vertailupotentiaali DGND[17}}-F, | |i| vertailupotentiaali —[DGND[17] |---1-
)} s o ]j 1T

321135371

5.8.1 Kaapelille asetetut vaatimukset

5.8.2 Suojaus

Kayta 2-napaista, kierrettya ja suojattua kuparikaapelia (kuparipunoksella suojattu data-
siirtokaapeli). Kaapelin on taytettava seuraavat vaatimukset:

» Johdinpoikkipinta-ala 0,75 mm?2 (AWG 18)

» Johtimen resistanssi 120 Q 1 MHz:ssa

» Kapasitanssi < 40 pF/m 1 kHz taajuudella
Soveltuvia ovat CAN-Bus- tai DeviceNet-kaapelit.

Maadoita kaapelin suojajohdin laajapintaisesti kummastakin paastd syottéhakkurin
TPS10A elektroniikan hairidsuojaliittimeen ja yhdistd suojauksen paat lisaksi
DGND:hen.

5.8.3 Kaapelin pituus

Johtimen sallittu kokonaispituus on 320 m.

Kéyttsohje — MOVITRANS®-syséttohakkuri TPS10A
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Sarjaliityntalisalaite USS21A (RS232)

5.9 Sarjaliityntélisalaite USS21A (RS232)

Yhdistd PC syéttéhakkurin TPS10A lisalaitteeseen USS21A tavanomaisella, suojatulla
litdntakaapelilla, jossa on 1:1-yhteys.

USS21A

»
»

»
<

9-napainen Sub-D-pistoke

- -, --4 O
‘ ______________________

LN GND (maa) N 5

1 Il OO

| TxD | 30 0

1 ! o
O

o T_RD ) e

maks. 5 m O

PC COM 1-4

9-napainen Sub-D-liitin

146834187
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6 Parametrit
6.1 Ohjeita

Seuraavassa luvussa on kuvattu MOVITRANS®in parametripuunakyman informaatioik-
kunaa, joka sisaltda kayttéonoton ja laitetoimintojen nayttéarvoja.

Parametrien nimet vastaavat MOVITOOLS® MotionStudio -ohjelman esitystapaa.
Tehdasasetukset on merkitty lihavoituina.

Yksittaisten parametriasetusten indeksit on selitetty liitteessa.

Parametrivalikkoa kaytetaan yleensa vain kayttdonoton ja huollon yhteydessa. Syotto-
hakkuria TPS10A voidaan siita syysta taydentaa sopivalla tiedonsiirtovaihtoehdolla.

Parametrit voidaan asettaa eri tavoin:

«  MOVITOOLS®-MotionStudio -ohjelmalla; PC-liitdnta sarjaliitynnan USS21A kautta
« sarjaliitynndn kautta; asiakas huolehtii ohjelmoinnista

» SBus-liitynnan kautta; asiakas huolehtii ohjelmoinnista

PC-ohjelman MOVITOOLS® MotionStudio péivitetyn version voit ladata SEW-
EURODRIVEnN verkkosivulta osoitteesta www.sew-eurodrive.com.

6.2 Parametrilista

Seuraava taulukko sisaltda luettelon kaikista parametreista ja niiden asetusalueista,
tehdasasetuksista sekd MOVILINK® indekseista ja alaindekseista.

Nayttoarvot (ks. sivu 34) Indeksit/alaindeksit") Kuvaus
Laitearvot

Laitetyyppi 8301 --
Laiteryhma 8301 --
Tehoaste 9701/12 -
Laiteohjelmisto 8300 --
Prosessiarvot

Vika 8702/5 -
Alavika 10071/1 -
Paéateaste 8310 -
Kayttdtapa 8334 -
Ohjearvo 102371/1 -
Ramppiaika 10232 --
Lahtojannite 8723 -
Lahtovirta 8326 -
Kuormavirta 10089 -
Varahtelyalttius 8940 -
Jaahdytyselementtien Iampdtila 8327 --
Kuormitus 8730 -
Valipiirijannite 8325 -
Valipiirin aaltoisuus 8946 -
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Nayttoarvot (ks. sivu 34) Indeksit/alaindeksit!) Kuvaus
Min./maks. arvot
Lahtoéjannite, min. 8973 --
Lahtojannite, maks. 8974 -
L&htdvirta, min. 8975 --
Lahtovirta, maks. 8976 -
Kuormavirta, min. 8977 --
Kuormavirta, maks. 8978 --
Varahtelyalttius, min. 8979 -
Varahtelyalttius, maks. 8980 -
Jaahdytyselementin lampdtila, 8981 --
maks.
Jaahdytyselementin Iampdtila, 8982 -
maks.
Kuormitus, min. 8983 --
Kuormitus, maks. 8984 --
Valipiirin jannite, min. 8985 --
Valipiirin jannite, maks. 8986 -
Valipiirin aaltoisuus, min. 8987 -
Valipiirin aaltoisuus, maks. 8988 -
Tilastotietojen kuittaus 8596 --

Vikamuistit t-0 ...t-4

1) Alaindeksit on ilmoitettu vain, mikali ne poikkeavat vakio-alaindeksista 0.

Kayttoonotto (ks. sivu 36) Indeksit/alaindeksit!) Kuvaus
Kompensointi

Linjakaapelin nimellisvirta riippuu tulodatasta --
Suhteellinen kompensointivika riippuu tulodatasta -
Ehdoton kompensointivika riippuu tulodatasta -

1) Alaindeksit on ilmoitettu vain, mikali ne poikkeavat vakio-alaindeksista 0.

Laitetoiminto (ks. sivu 36) Indeksit/alaindeksit") Kuvaus
Kuittaustavat

Automaattinen kuittaus 8618 -

Laskimen kuittaus 10236/1 -
Uudelleenkaynnistysaika 8619 --

Ohjearvon valinta

Ohjearvolahde 8461 Kiintea ohjearvo/Al01
Ohjaussign. lahde 8462 Liittimet
Analogisen ohjearvon vertailu 100 | 10420/1 100 ...150%
Kiinted ohjearvo 101 8814 0...150%
Kiinted ohjearvo 110 8815 0...50 ...150%
Kiinted ohjearvo 111 8816 0...100 ...150%
Ramppiaika TOO 10232/7 20 ms
Ramppiaika T01 10232/8 20 ms
Ramppiaika T10 10232/9 20 ms
Ramppiaika T11 10232/10 20 ms
Pulssitila POO 10421/1 ED100
Pulssitila PO1 10421/2 ED100

Kéyttohje — MOVITRANS®-systtohakkuri TPS10A




EVWAl |7

Parametrit 7
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Laitetoiminto (ks. sivu 36) Indeksit/alaindeksit!) Kuvaus
Pulssitila P10 10421/3 ED100
Pulssitila P11 10421/4 ED100
Binaarildhdot
Binaarilahté DO00 8352 Kayttévalmis
Binaarilahté DO02 8350 Hairio, 0-aktivoitu
Sarjaliikenne
RS485-0soite 98597 0..99
RS485-ryhmaosoite 9598 100 ...199
SBus 1 osoite 8600 0..63
SBus 1 ryhmaosoite 8601 0..63
SBus 1 siirtonopeus 8603 125/250/500/1000 kB
SBus 1 aikavalvonnan aika 8602 0...650 s
Modulointi
Taajuustila 10233/1 25 kHz (master)
Synkronoinnin aikavalvonnan 10244/1 Vain naytto
reagointi
Sync-vaihekulma 10422/1 0...360°
Vaimennus 10233/2 Off
Vérahtelyalttius 8940 -
Setup
Tilastotietojen kuittaus 8596 Ei
Tehdasasetukset 8594 Ei
Prosessidatan kuvaus
Ohjearvon kuvaus PO1 8304 -
Ohjearvon kuvaus PO2 8305 --
Ohjearvon kuvaus PO3 8306 -
Oloarvon kuvaus PI1 8307 -
Oloarvon kuvaus P12 8308 -
Oloarvon kuvaus PI3 8309 -
Reagointi vikatapauksissa
Reagointi ulk. vika 8609 Paateasteen lukitus/lukittu
Reagointi SBus 1 - aikavalvonta | 8615 Vain naytto
Reagointi Uz-alijannite 10235/1 Nayttoé/vikamuisti
Synkronoinnin aikavalvonnan 10244/1 Vain naytto

reagointi

1) Alaindeksit on ilmoitettu vain, mikali ne poikkeavat vakio-alaindeksista 0.

Kasikayttd (ks. sivu 44)

Indeksit/alaindeksit

Kéasikayton paallekytkenta tai
katkaisu

Ohjaus

Ohjearvo

Parametriryhmien Nayttdarvot, Kayttddnotto ja Laitetoiminto parametrit voidaan avata
kaksoisklikkaamalla kutakin parametria.

Yksityiskohtaiset tiedot kustakin parametrista ilmenevat dokumentista "Kayttéonotto-
ohjelmistojarjestelma MotionStudio MOVITRANS® parametripuu”, tuotenumero

11532335/ FI.
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P| Hz
6.3 Laitearvot
Ikkunasta "Laitearvot" ndkyvat seuraavat tiedot:
+ Laitetyyppi
+ Laiteryhma
+ Tehoaste
+ Laiteohjelmisto
6.4 Prosessiarvot

Ikkunasta "Prosessiarvot" nakyvat seuraavat tiedot:

Virhekoodi
Paateaste (lukittu tai aktivoitu)
Kayttotapa

Tasta nakyy aktivoitu kayttdtapa (jannitteen ohjaus tai virransaately) SEW-
EURODRIVE suosittelee virransaatelyn aktivoimista. Kayttétapa asetetaan ohjaus-
I[&hteen mukaan joko liittimilla (D103) tai ohjaussanalla (bitti3).

Ohjearvo

Tasta nakyy virran sydtetty ohjearvo. Asetettu ohjearvo valitaan ohjearvolahteen tai
ohjauslahteen/kiinteiden ohjearvojen mukaan.

Ramppiaika

Tasta nakyy aktivoitu ramppiaika. Ramppiajat asetetaan parametriryhman "Laitetoi-
minnot" ikkunasta Ohjearvon valinta.

Lahtéjannite
Lahtovirta

Tasta nakyy lahtdvirran | tehollisarvo. Syéttdhakkuri TPS10A syéttaa talla virralla
kytkentamoduulia TAS. Lahtdvirta on verrannollinen siirrettyyn naennaistehoon.
Toteuttamalla matkan kompensointi loistehon kulutus minimoidaan, niin etta laht6-
virta on paaasiallisesti verrannollinen 1ahtétehoon.

Kuormavirta

Téastad nakyy kuormavirran I tehollisarvo. TAS-kytkentdmoduulin ns. gyraattorikyt-
kentad huolehtii tasaisesta kuormavirrasta kuormituksesta riippumatta. Kuormavirta
asetetaan ohjearvosy6ton avulla. TAS-kytkentamoduulin ns. mukautusmuuntaja
huolehtii nyt valityssuhteensa avulla siita, etta kytkentamoduulin nimellislahtévirta
kulkee ohjearvosyo6tdlla 100 % I (esim. 60 A tai 85 Agf).

Varahtelyalttius

Téasta nakyy varahtelyalttius. Se kuvaa kuormavirran vaihteluita suhteessa nimellis-
kuormavirran arvoon (Al /1)).

Jaahdytyselementtien lampdtila
Tasta nakyy jaahdytyselementtien lampdtila.
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6.5

6.6

Min./maks.

Vikamuisti

e Kuormitus

Tastd nakyy kuormitusarvo. Se kuvaa laitteessa kaytettyd lahtovirtaa suhteessa
suurimpaan sallittuun lahtovirtaan. Kun kuormitus on 100 %, laite kytkeytyy paalta.
Samalla nayttddn ilmestyy vikailmoitus "Ylivirtavika”.

Lisatietoja kuormituksesta ja paateasteesta on luvussa "Huolto”.

» Valipiirijannite
» Valipiirin aaltoisuus
Tasta nakyy valipiirin aaltoisuus. Se kuvaa valipiirin jannitteen vaihteluita.

arvot

Ikkunassa "Min./maks. arvot" on dokumentoitu pienimmat ja suurimmat prosessiarvot
viimeisen paallekytkennan jalkeen:
* Lahtojannite

+ Lahtdvirta

*  Kuormavirta

* Varahtelyalttius

« Jaahdytyselementtien lampdtila
*  Kuormitus

» Valipiirijannite

» Valipiirin aaltoisuus

Klikkaamalla ikkunassa "Min./maks.arvot” olevaa kenttaa Tilastotietojen palautus doku-
mentoidut nayttdarvot korvataan voimassa olevilla prosessiarvoilla.

Syoéttohakkuri TPS10A voi tallentaa useita vikatapahtumia. Kaikkiaan kaytéssa on viisi
vikamuistia (-0, t-1, t-2, t-3 ja t-4).

Viat tallentuvat kronologisessa jarjestyksessa, ja viimeisin vikatapahtuma tallentuu aina
vikamuistiin t-0. Mikali vikoja on yli viisi, niistd vanhin (joka on tallentunut vikamuistiin t-4)
poistuu.

Vian yhteydessa tallennetaan seuraavat tiedot:
* Virhekoodi

+ Paateaste

+ Kayttétapa

* Ohjearvo

* Ramppiaika

* Lahtojannite

* Lahtovirta

*  Kuormavirta

» Varahtelyalttius
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+ Jaahdytyselementtien [ampdtila
*  Kuormitus

» Valipiirijannite

+ Valipiirin aaltoisuus

6.7 Kompensointi
"Kompensointi"-ikkuna tukee syo6ttéhakkurin TPS10A kayttéonottoa linjakaapelin kom-
pensoinnin yhteydessa.
+ Linjakaapelin nimellisvirta
Téasta asetetaan linjakaapelin nimellisvirta 100 %:n ohjearvolla.

Linjakaapelin virta -kenttaan lisataan laitteen linjakaapelin virta (kytkentamoduulin
TAS10A nimellislahtovirta). Tata arvoa kaytetaan ehdottoman kompensointivian las-
kemiseen.

+ Suhteellinen kompensointivika

Tasta nakyy suhteellinen kompensointivika (Ar = I&htévirta/kuormavirta, %).
* Ehdoton kompensointivika

Tasta nakyy ehdoton kompensointivika.

6.8 Kuittaustavat
Kuittaustoiminnolla syoéttdhakkurissa TPS10A esiintyvat viat voidaan palauttaa auto-
maattisesti tietyn ajan kuluttua.
Ikkunasta "Kuittaustavat" nakyvat seuraavat tiedot:
* Automaattinen kuittaus
Automaattinen kuittaus voidaan kytkea paalle tai paalta:
— péaalle:
Automaattinen kuittaustoiminto aktivoidaan. Tama toiminto palauttaa vikatapauk-
sessa laitteen automaattisesti asetetun 50 ms:n ajan jalkeen (uudelleenkaynnis-
tysaika). Auto-Reset -vaiheessa automaattinen kuittaus voidaan toistaa enintdan
kolme kertaa. Mikali laitteessa esiintyy yli kolme Auto-Reset -toiminnolla kuitat-

tavaa vikaa, automaattinen kuittaus ei ole enda mahdollista, ennen kuin on suo-
ritettu jokin seuraavista toimenpiteista:

— vika on kuitattu luvussa "Vikailmoituksen kuittaus” olevien ohjeiden mukaan
— laite on katkaistu hetkeksi paalta
Taman jalkeen automaattinen kuittaus on taas mahdollinen.
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Seuraavat viat voidaan kuitata:
"Ylivirta"
"Ylilampétila"

Automaattista kuittaustoimintoa ei saa kayttaa laitteissa, joiden automaattinen kaynnis-
tyminen voi aiheuttaa vaaratilanteen ihmisille tai laitteille!

— paalta:

ei automaattista kuittausta

¢ Laskimen kuittaus

Tasta nakyy viela jaljella olevien kuittausten lukumaara.
Auto-Reset -toimintoa kaytettdessa voidaan tehda enintddn kolme automaattista

kuittausta.

* Uudelleenkaynnistysaika
Tasta nakyy uudelleenkaynnistysaika, ts. vian esiintymisen ja kuittauksen valinen

aika.

Uudelleenkaynnistysajaksi on asetettu 50 ms.

6.9 Ohjearvon valinta

Ikkunasta "Ohjearvon valinta" voidaan tehda seuraavat ohjearvojen ja ohjausarvojen

valinnat:

» Ohjearvolahde

Talla parametrilla saadetaan, mista syottohakkuri TPS10A saa ramppiajan ja pulssi-
tilan ohjearvon. Lisatietoja ohjearvolahteesta luvussa "Kayttoonotto”.

Kaytettavissa on seuraavat valinnat:

— Kiinted ohjearvo/AlO1
Ohjearvo saadaan analogiatulosta (Al01) tai kiinteista ohjearvoista.

Aktivoitu ohjauslahde valitsee ohjearvon IXX:
— liittimien DI04, DI05 kautta (ohjauslahde: liittimet),

— prosessilahtdédatasta PO1, ohjaussanan bittien 4 ja 5 kautta (ohjauslahde:
SBus 1) tai
— parametrin ohjaussanan bitin 4 ja 5 kautta (ohjauslahde: parametrin ohjaus-
sana).

Talloin ovat voimassa seuraavat asetukset:

DI05/bitti 5 DI04/bitti 4 Ohjearvo Ramppiaika Pulssitila

0 0 Analogiatulo AlO1 Ramppiaika TOO Pulssitila POO
0 1 Kiinted ohjearvo 101 Ramppiaika T01 Pulssitila P01
1 0 Kiintea ohjearvo 110 Ramppiaika T10 Pulssitila P10
1 1 Kiintea ohjearvo 111 Ramppiaika T11 Pulssitila P11
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— SBus 1

Ohjearvo syotetdan prosessidatatiedonsiirron avulla SBus-vaylan 1 kautta.
Ohjearvo sijaitsee prosessin lahtddatasanassa 2. Asetettu ramppiaika TOO ja
pulssitila POO on aktivoitu.

— Parametrin ohjearvo

Ohjearvo sy6tetdan indeksin 10237/10 parametrin WRITE-palvelun avulla joko
RS485-liitynnan tai SBus-vaylan kautta.

Asetettu ramppiaika T0OO ja pulssitila POO on aktivoitu.
* Ohjauslahde

Ohjauslahteen kautta sdadetaan, misté syoéttohakkuri saa ohjauskomentonsa (paa-
teasteen lukitus, Auto-Reset ja kayttétapa). Kun ohjearvolédhde "kiinted ohjearvo/
AIO1" on aktivoitu, ohjauslahteen ohjauskomentojen avulla valitaan liséksi ohjearvo
IXX. Lisétietoja luvusta "Ohjearvolahde" > "kiinted ohjearvo/Al01".

Seuraavia ohjauslahteita voidaan saataa:
— Liittimet

Ohjaus tapahtuu binaaritulojen kautta.
— SBus 1

Ohjaus tapahtuu syklisen SBus-prosessidatatiedonsiirron ja binaaritulojen kautta.
Ohjauskomennot siirretdan laitteeseen ohjaussanan 1 (PO1) avulla.

— Parametrin ohjaussana

Ohjaus tapahtuu parametrin WRITE-palvelun avulla SBus-vaylan tai RS485-
litynnan ja binaaritulojen kautta.

* Analogisen ohjearvon vertailu 100
Sé&atdalue: 100..150 % |

Analogisen ohjearvon vertailussa 100 maaritetdan analogiatulon (Al01) asetusalue:
-10V ..+10V (-40 ...#40 mA) = 0 ...100 [% I ].

» Kiintea ohjearvo IXX
Saatdalue: 0..150 % I
* Ramppiaika TXX

Téasta asetetaan ramppiaika (tg). Valittavina ovat seuraavat ennalta méaaritetyt ramp-
piajat: 20 ms, 100 ms, 200 ms, 600 ms, 1700 ms ja 3500 ms.
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P
267623691

Ramppiaika perustuu 100 %:n ohjearvoeroon. Ohjearvon muuttuessa kayttolaite
siirtyy seuraavaan ohjearvoon vastaavaa ramppia kayttamalla.

¢ Pulssitila PXX

Pulssitilan avulla maaritetaan sy6ton kytkennan ja tauon kesto. Siirreltdvien sahko-
laitteiden tehontarpeen mukaan voidaan aktivoida my®os lyhyita kytkentaajan kestoja.

Valittavissa olevat nelja pulssitilaa:
— ED100: Kytkentaajan kesto 100 %, ei syketta
— ED95: Kytkentaajan kesto 95 %
— EDG67: Kytkentaajan kesto 67 %
— ED20: Kytkentaajan kesto 20 %

6.10 Binaarildhdot

Ikkunasta "Binaarilahd6t” voidaan molemmille 1ahddille varata toimintoja.
* Binaarilahdét DO0OX
Binaarilahddéille voidaan varata seuraavia toimintoja:

Binaarilahto
Toiminto tehdasasetus
"0"-signaali "1"-signaali
ei toimintoa aina "0"-signaali -- --
Hairi6, 0-aktivoitu Kollektiivinen hairioil- ei hairiota D002
moitus
Kayttévalmis Ei kayttévalmis Kayttévalmis DOO00

Virtareferenssi-ilmoitus

Ikuorma <IXX
Ohjearvoa ei saavutettu

ILast = IXX
Ohjearvo saavutettu

limoitus janniteraja

Janniterajaa ei
saavutettu

Janniteraja saavutettu
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6.11 Sarjaliikenne

"Sarjaliikenne”-ikkunasta sdadetaan osoitteet ja tiedonsiirtoa koskevat tiedot.

RS485-0soite
Saatoalue: 0...99.

Talla osoiteasetuksella tiedonsiirto voi tapahtua MOVITOOLS® MotionStudio -ohjel-
malla sarjaliitynndn RS485 (USS21A) kautta. Toimitushetkelld syottdhakkureiden
TPS10A osoite on aina 0. Suosittelemme kuitenkin, ettei osoitetta 0 kaytetd, jotta
valtetdan tiedonsiirron yhteentdrmaykset sarjaliikenteen tapahtuessa useiden syo6t-
tdhakkureiden avulla.

RS485-ryhmaosoite
Saatdalue: 100...199.

Talla parametrilla useita sybttdhakkureita TPS10A voidaan yhdistaa ryhmaksi, jossa
tiedonsiirto tapahtuu sarjaliitynnén kautta. Kaikille saman RS485-ryhméaosoitteen
omaaville laitteille 1&hetetddn nain Multicast-viesti. Sydttdhakkuri TPS10A ei kuittaa
ryhmaosoitteen kautta vastaanotettuja tietoja. RS485-ryhmaosoitteen avulla voi-
daan myds lahettdd samanaikaisesti esimerkiksi ohjearvoja syéttohakkuriryhmalle.
Ryhmaosoite 100 tarkoittaa, ettei syottdhakkuri kuulu mihinkdan ryhmaan.

SBus 1 osoite

Saatdalue: 0...63.

Téasta asetetaan syottdhakkurin TPS10A jarjestelmavaylan osoite.
SBus 1 ryhmaosoite

Saatdalu : 0...63.

Tastéd asetetaan jarjestelmavaylan ryhmaosoite syoéttdhakkurin Multicast-viestia
varten.

SBus 1 siirtonopeus

Séaatdalue: 125; 250; 500; 1000 kBaud.

Talla parametrilla asetetaan jarjestelmavaylan siirtonopeus.
SBus 1 aikavalvonnan aika

Séaatdalue: 0...650 s.

Talld parametrilla asetetaan syklisen tiedonsiirron valvonta-aika jarjestelmavaylan
kautta. Ellei jarjestelmavaylan kautta tapahdu syklista tiedonsiirtoa (prosessidatan
siirtoa) asetetun ajan kuluessa, syottdhakkuriin asetettu reagointi vikatapauksissa
toteutuu. Katso lisatietoja parametrista Reagointi SBus 1 - aikavalvonta. Mikéli SBus
aikavalvonta asetetaan arvoon "0”, jarjestelmavaylan kautta ei tapahdu syklisen tie-
donsiirron valvontaa.

Kéyttohje — MOVITRANS®-systtohakkuri TPS10A




Parametrit
Modulointi |7 . 6

6.12 Modulointi

Ikkunasta "Modulointi” sdadetdan parametrit modulointia varten.
+ Taajuustila
Talla parametrilla asetetaan sy6ttdhakkurin TPS10A linjakaapelin virran taajuus.

Syéttéhakkurilla TPS10A voidaan synkronoida useita syoéttdhakkureita tai saataa
tietty taajuussiirtym@ useiden syéttdlaitteiden valille. Synkronointi edellyttdd kui-
tenkin, ettéd syottdhakkurit TPS10A on yhdistetty toisiinsa synkronointikaapelilla.

Lisatietoja aiheesta I0ytyy luvusta "Synkronointisignaalin asennus”.
Valittavissa olevat taajuustilat:
— 25,00 kHz (master)

Syéttdhakkurin lahtétaajuus on 25,00 kHz. Synkronointikdytdssa tama syottod
toimii master-yksikkdna ja 1ahettdd synkronointisignaalin synkronointikaapelia
pitkin slave-yksikoille. Synkronointiryhmassa saa olla vain yksi master-yksikko.

— Slave

Syéttdhakkuri TSP10A odottaa synkronointisignaalia synkronointiliitynnassa.
Nayttddn ilmestyvat lisdksi parametrit Synkronoinnin aikavalvonnan reagointi ja
Sync-vaihekulma. Ellei slave-yksikkd saa synkronointisignaalia tai jos saatu sig-
naali on virheellinen, sydttdhakkuriin asetettu vikareagointi toteutuu. Lisatietoja
aiheesta on parametrien kuvauksessa Synkronoinnin aikavalvonnan reagointi.

— 24,95kHz

Syéttdhakkurin lahtoétaajuus on 24,95 kHz. Synkronointikaytto ei ole mahdollinen.
— 25,05kHz

Syoéttdhakkurin lahtotaajuus on 25,05 kHz. Synkronointikaytté ei ole mahdollinen.

« Synkronoinnin aikavalvonnan reagointi

Kun syéttéhakkuri on taajuustilassa "slave” eika saa synkronointisignaalia tai saa vir-
heellisen signaalin, siihen asetettu vikareagointi toteutuu.

Seuraavia reagointeja voidaan saataa:

Reaktio Kuvaus

Ei reagointia Lahetetty vikailmoitus jatetddn huomiotta, ts. sita ei nayteta eika vikareagointi
toteudu.

Vain naytto Vika osoitetaan kayttstilan LED-merkkivalolla V3 ja MOVITOOLS® Motion-

Studio -ohjelmalla. Hairidilmoitus tapahtuu binaaristen Iahtdliittimien kautta,
mikali sen parametri on asetettu. Muussa tapauksessa vikareagointi ei
toteudu. Vika voidaan kuitata kuittauspainikkeella.

Paateasteen lukitus/lukittu = Syoéttdhakkuri TPS10A kytkeytyy heti paalta. Kyseinen virheilmoitus nayte-
taan ja paateaste lukitaan. Kayttdvalmis-ilmoitus kuitataan binaaristen laht6-
liittimien kautta, mikali sen parametri on asetettu. Syottéhakkuri voidaan
aktivoida vasta sen jalkeen, kun vika on kuitattu.
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Sync-vaihekulma
Saatdalue: 0...360°.

Synkronointikdytdssa slave-yksikon linjakaapelin virran vaihekulma voidaan sovittaa
master-yksikon vastaavaan. Mikali vaihekulma jatetdan tehdasasetuksen arvoon 0°,
vaihetilat ovat identtiset. Asetuksella 180° virran suuntaa voidaan kaantaa.

Vaimennus
Saatoalue: Paalla tai Pois.

Talla parametrilla vaimennusalgoritmi voidaan kytked paalle tai pois. Vaimennus
tulee aktivoida, kun varahtelyalttius on suuri (> 5 %).

Varahtelyalttius

Varahtelyalttius kuvaa kuormavirran vaihteluita suhteessa nimelliskuormavirran
arvoon (Al /1}).

kA 7 ' parametrit
7 Setup
P| Hz
6.13 Setup

"Setup"-ikkunasta voidaan kuitata tilastotietoja ja tehda tehdasasetuksia.

Tilastotietojen kuittaus
Vaihtoehdot: Vikamuisti ja min./maks. arvot.

EEPROM-muistiin tallennetut vikamuistin tilastotiedot tai katoavat min./maks-arvot
voidaan kuitata parametrilla Tilastotietojen kuittaus.

Tehdasasetus
Vaihtoehdot: Vakio.

Tehdasasetuksen (vakio) avulla EEPROM-muistiin tallennetut asetusparametrit
voidaan palauttaa takaisin tehdasasetusten mukaisiin arvoihin. Tilastotietoja eivat
palaudu talléin, vaan ne on palautettava erikseen parametrilla Tilastotietojen
kuittaus.
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6.14 Prosessidatan kuvaus

Prosessilahtdédatan PO1/PO2/PO3 kiintedsti maaritetty siséltd osoitetaan seuraavilla

parametreilla POX.

» Ohjearvon kuvaus PO1: Ohjaussana 1

* Ohjearvon kuvaus PO2: Virran ohjearvo

* Ohjearvon kuvaus PO3: Ei toimintoa
Prosessitulodatan PI1/PI2/PI3 kiinteasti maaritetty sisaltd osoitetaan seuraavilla para-

metreilla PIX.
* Ohjearvon kuvaus PI
* Ohjearvon kuvaus PI

1: Tilasana 1
2: Jaahdytyselementtien 1ampdtila

» Ohjearvon kuvaus PI3: Kuormitus

6.15 Reagointi vikatapauksissa

"Vikareagoinnit’-ikkunasta asetetaan ohjelmoitavat vikareagoinnit.

* Reagointi ulk. vika

Tehdasasetus: Paateasteen lukitus/lukittu
Talla parametrilla voidaan ohjelmoida reaktio, joka toteutuu liittimen DIO1 kautta.

Seuraavat reaktiot voidaan ohjelmoida:

Reaktio Kuvaus

Ei reagointia Lahetetty vikailmoitus jatetddn huomiotta, ts. sité ei nayteta eika vikareagointi
toteudu.

Vain nayttd Vika osoitetaan kayttotilan LED-merkkivalolla V3 ja MOVITOOLS® Motion-

Studio -ohjelmalla. Hairidilmoitus tapahtuu binaaristen lahtdliittimien kautta,
mikali sen parametri on asetettu. Muussa tapauksessa vikareagointi ei
toteudu. Vika voidaan kuitata kuittauspainikkeella.

Paateasteen lukitus/lukittu

Syéttéhakkuri TPS10A kytkeytyy heti paalta. Kyseinen virheilmoitus nayte-
taan ja paateaste lukitaan. Kayttdvalmis-ilmoitus kuitataan binaaristen laht6-
liittimien kautta, mikali sen parametri on asetettu. Syottéhakkuri voidaan
aktivoida vasta sen jalkeen, kun vika on kuitattu.

» Reagointi SBus 1 aikavalvonta

Tehdasasetus: Vain

naytto.

Reaktio voidaan ohjelmoida talld parametrilla. Mahdolliset ohjelmoitavat reaktiot,
ks. Reagointi ulk. vika.

Ellei jarjestelmavaylan kautta tapahdu syklista tiedonsiirtoa, ts. prosessidatan siirtoa,
asetetun SBus 1 aikavalvonta-ajan kuluessa, syottohakkuriin TPS10A asetettu vika-

reagointi toteutuu.
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* Reagointi U,-alijannite

Tehdasasetus: Naytto/vikamuisti.
Talla parametrilla ohjelmoidaan reaktio, joka toteutuu U,-alijannitteella.

Reaktio

Kuvaus

Ei reagointia

Lahetetty vikailmoitus jatetddn huomiotta, ts. sita ei nayteta eika vikareagointi
toteudu (asetus 24 V:n tukijannitteelld).

Vain naytto

Vika osoitetaan kayttstilan LED-merkkivalolla V3 ja MOVITOOLS® Motion-
Studio -ohjelmalla. Hairidilmoitus tapahtuu binaaristen Iahtdliittimien kautta,
mikali sen parametri on asetettu. Muussa tapauksessa vikareagointi ei
toteudu. Vika voidaan kuitata kuittauspainikkeella.

Paateasteen lukitus/lukittu

Syo6ttéhakkuri TPS10A kytkeytyy heti paalta. Kyseinen virheilmoitus nayte-
taan ja paateaste lukitaan. Kayttdvalmis-ilmoitus kuitataan binaaristen laht6-
liittimien kautta, mikali sen parametri on asetettu. Syottéhakkuri voidaan
aktivoida vasta sen jalkeen, kun vika on kuitattu.

Naytté/vikamuisti

Vika osoitetaan kayttoétilan LED-merkkivalolla V3 ja MOVITOOLS® Motion-
Studio -ohjelmalla ja tallennetaan vikamuistiin. Hairidilmoitus tapahtuu binaa-
risten 18htoliittimien kautta, mikali sen parametri on asetettu. Muussa
tapauksessa vikareagointi ei toteudu. Vika voidaan kuitata kuittauspainik-
keella.

+ Synkronoinnin aikavalvonnan reagointi

Tehdasasetus: Vain naytto.
Mahdolliset ohjelmoitavat reaktiot, ks. Reagointi ulk. vika.

Kun sy6ttéhakkuri on taajuustilassa "slave” eika saa synkronointisignaalia tai saa vir-
heellisen signaalin, siihen asetettu vikareagointi toteutuu.

6.16 Késikaytto

Kun MOVITOOLS® MotionStudio on kasikayttotilassa, ohjauskomentoja ja ohjearvoja
voidaan antaa kasin. Kasikayttotila tukee syottéhakkurin TPS10A kayttoonottoa ja linja-
kaapelin kompensointia.

Kun kasikayttd kytketdan paalta, kiinteat ohjearvot ja ohjauskomennot aktivoi-
tuvat uudestaan. Varmista:

+ ettei automaattinen kaynnistyminen aiheuta vaaraa ihmisille tai laitteille tai

+ ettd kayttotila "paateasteen lukitus” on aktivoitu ("0"-signaali tulossa DI0O0 —
X10:9 yhdistetdan DGND:hen).
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+ Kasikayton paallekytkenta tai katkaisu

Kasikayttotila voidaan kytkea paalle ja katkaista painikkeella [Activate/deactivate
manual operation].

*  Ohjaus

Ohjauskomentoja sy6ttdhakkurille TPS10A voidaan jakaa "Control"-kentasta. Paate-
asteen aktivoimiseksi liittimen D100 on liséksi oltava asennossa ”1”.

+ Ohjearvo
"Setpoint"-kentasta syottdhakkurille TPS10A valitaan ohjearvo 0...150 % |, .
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Kayttoonotto
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Ohjauslédhde

* Noudata ehdottomasti turvaohjeita kdyttéonoton aikana!
+ Kayttoonoton onnistuminen edellyttaa laitteen huolellista konfigurointia!
+ Kayttoonottoon tarvitaan MOVITOOLS® MotionStudio -ohjelmaa.

Syoéttohakkurin TPS10A kayttéonotto edellyttaa seuraavien lahteiden parametroimista:
* Ohjauslahde
» Ohjearvolahde

Syoéttdhakkuria TPS10A voidaan ohjata eri ohjauslahteiden avulla. Kaytetyn ohjauslah-
teen valinta riippuu jarjestelmaymparistdsta, kuten ylemman tason ohjausjarjestel-
masta.

Myds ohjearvolahteen asetukset ovat riippuvaisia jarjestelmaymparistosta. Ohjaus-
I&hde ja ohjearvolahde on siita syystd asetettava yksittain syottdhakkurin TPS10A kayt-
tédnoton yhteydessa.

Ohjauslahde maaraa, mistad syottdhakkuri TPS10A saa ohjauskomentonsa. Seuraa-
vassa taulukossa on tiivistelma kaytetyistd ohjauskomennoista:

Ohjauslahde

Ohjauskomento | Ljitin Ohjaussana Parametrin Kayttokohde
SBus (PO1) ohjaussana
Paateasteen DIOO BittiO ja DIOO BittiO ja DIOO 0 = Lukittu
lukitus 1 = Aktivointi
Auto Reset - DI02 Bitti2 Bitti2 0 = Auto-Reset pois
toiminto 1 = Auto-Reset paalla
Kayttdtapa DIO3 Bitti3 Bitti3 0 = jannitteen ohjaus
1 = virransaately

Ohjearvotila A DI04 Bitti4 Bitti4 .

- - — — ks. ohjearvolahde
Ohjearvotila B DI05 Bitti5 Bitti5

Kun syé6ttdhakkuria TPS10A ohjataan SBus1-vaylan tai parametrin ohjaussanan avulla,
paateasteen lukitus yhdistetaan lisaksi “ja”-ehdolla liittimeen DIOO.

Lisatietoja ohjaussanoista on esitetty luvussa "Tiedonsiirto jarjestelmavaylan kautta" >
"MOVILINK®-protokoIIa".
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Kun ohjauslahteeksi on valittu "parametrin ohjaussana”, syéttohakkurissa TPS10A on
verkkoon kytkemisen jalkeen kaytdssa seuraavat ohjauskomennot:

Paateaste aktivoitu
Auto-Reset aktivoitu
Kayttotapa virransaately
Ohjearvotila A ="1"
Ohjearvotila B = "0"

Varmista, ettei automaattinen kaynnistyminen aiheuta vaaraa ihmisille tai laitteille tai
ettd kayttotila "paateasteen lukitus” on aktivoitu ("0"-signaali tulossa DIO0 — X10:9
yhdistetdan DGND:hen).
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7.1.2 Ohjearvoldhde

Talla parametrilla sadadetdan, mista syottdhakkuri saa ramppiajan ja pulssitilan
ohjearvon.

Kiintea ohjearvo/AlO1

Ohjearvo saadaan analogiatulosta (Al01) tai kiinteista ohjearvoista.
Aktivoitu ohjauslahde valitsee ohjearvon IXX:

— liittimien DI04, DIO5 kautta (ohjauslahde: liittimet),

— prosessilahtdédatasta PO1, ohjaussanan bittien 4 ja 5 kautta (ohjauslahde:
SBus 1) tai

— parametrin ohjaussanan bitin 4 ja 5 kautta (ohjauslahde: parametrin ohjaussana).

Talloin ovat voimassa seuraavat asetukset:

Ohjauslahde
Liittimet Ohjaussana Parametrin . . "
SBus1 (PO1) ohjaussana Ohjearvo Ramppiaika Pulssitila

DI05 | DI04 | Bitti5 | Bitti4 | Bitti5 | Bitti4

0 0 0 0 0 0 Analogiatulo AlO1 Ramppiaika TOO Pulssitila POO
0 1 0 1 0 1 Kiinted ohjearvo 101 | Ramppiaika TO1 Pulssitila PO1
1 0 1 0 1 0 Kiintea ohjearvo 110 | Ramppiaika T10 Pulssitila P10
1 1 1 1 1 1 Kiinted ohjearvo 11 = Ramppiaika T11 Pulssitila P11
+ SBus 1

Ohjearvo syotetddn SBus-vaylan 1 prosessidatatiedonsiirron avulla. Ohjearvo
sijaitsee prosessin lahtddatasanassa 2. Ohjearvo ilmoitetaan 1/10 prosentteina.
Talloin siirretty arvo 1000 vastaa nayttdarvoa 100 %. Asetettu ramppiaika TOO ja
pulssitila POO on aktivoitu.

Parametrin ohjearvo

Ohjearvo asetetaan indeksin 10237/10 parametrin WRITE-palvelun avulla joko
RS485-liitynnan tai SBus-vaylan kautta. Ohjearvo ilmoitetaan milliprosentteina.
Tallsin siirretty arvo 100 000 vastaa nayttdarvoa 100 %. Asetettu ramppiaika TOO ja
pulssitila POO on aktivoitu.

Kéyttohje — MOVITRANS®-systtohakkuri TPS10A




Kayttoonotto (‘@ 7

Ohjaus liittimien avulla @

7.2  Ohjaus liittimien avulla

Kun sy6ttéhakkurin TPS10A on tarkoitus saada ohjauskomennot ja ohjearvon syo6tét liit-
timien avulla, vaaditaan seuraavat parametrien asetukset:

Parametrit Asetus

Ohjauslahde Liittimet

Ohjearvolahde Kiintea ohjearvo/Al01

Tama vastaa laitteen tehdasasetusta.

7.21 Ohjauskomennot

Syéttdéhakkurissa TPS10A voidaan binaarituloilla X10:9 "/paateasteen lukitus" (D100),
X10:11 "Auto-Reset" (DI102) ja X10:12 "jannitteen ohjaus/virransaately" (DI103) toteuttaa
seuraavat kayttdtilojen asetukset:

Liitin Toiminto "0" "

X10:9 (DI00) Paateasteen Paateaste lukittu Paateaste aktivoitu
lukitus

X10:11 (DI02) Auto-Reset Auto-Reset katkaistu Auto-Reset kytketty

X10:12 (DI03) Kayttdtapa Jannitteen ohjaus Virransaately

Varmista, ettd kayttotila ”paiteasteen lukitus” on aktivoitu ("0"-signaali tulossa
DI00 — X10:9 yhdistetdan DGND:hen), kun verkkovirta kytketdaan kayttoonoton
yhteydessa.

7.2.2 Ohjearvon syo6tto

Syoéttdhakkurissa TPS10A voidaan binaarituloilla X10:13 "ohjearvotila A" (DI04) ja
X10:14 "ohjearvotila B" (DI05) maarittda seuraavat ohjearvon syo6tot:

X10:14 | X10:13 . sl . o
(DI05) (DI04) Ohjearvon syo6tto Ramppiaika Pulssitila
"o" "o" Analogiatulo Al11/Al12 aktivoitu Ramppiaika T0OO Pulssitila POO

-10... +10 V (-40... +40 mA) =

0..100 % I

(...150 % I, riippuvainen asetetusta analo-

gisen ohjearvon vertailusta 100)
"o" " Kiinted ohjearvo 101 (asetusalue 0...150% 1) = Ramppiaika TO1 Pulssitila P01
" "o" Kiinted ohjearvo 110 (asetusalue 0...150% 1) | Ramppiaika T10 Pulssitila P10
" " Kiintea ohjearvo 111 (asetusalue 0...150%l,) Ramppiaika T11 Pulssitila P11

Ohjearvon muuttuessa kayttolaite siirtyy seuraavaan ohjearvoon vastaavaa ramppia
kayttamalla.

Ota huomioon DIP-kytkimen S11 oikea asetus ohjearvoa "analogiatulo Al11/Al12 akti-
voitu" syotettaessa.

+ I-signaali virran ohjearvoille -40 ...+40 mA
» U-signaali jannitteen ohjearvoille -10 ... +10 V (tehdasasetus)
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Kayttdonoton yhteydessa suoritetaan yleensa linjakaapelin kompensointi. Tata varten
kuormavirta I on asetettava muuttuvaksi. Sadada siitd syysté ohjearvon "Analogiatulo
Al11/AI12 aktivoitu" syo6ttd ("0"-signaali tuloon DI04 ja DI05S) ja lahtéohjearvo 0% I
(-10 V tai -40 mA tulossa Al11/Al12).
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7.3 Tiedonsiirto jarjestelmavaylan kautta

Syoéttdhakkuri TPS10A voidaan kytked SBus-liityntdnsd kautta ylemman tason
automaatiojarjestelmaan. Syodttdhakkuri TPS10A toimii aina SBus-slaveyksikkdna.
S-Bus-masterit voivat olla ohjausyksikéitd (PLC) ja CAN-vaylaliitynnalld varustettuja
PC-tietokoneita. Mikali syéttohakkuria TPS10A ohjataan kenttédvaylan avulla, kentta-
vayla-yhdyskaytavat, kuten UFP11A, toimivat master-yksikoina.

Jotta SBus-tiedonsiirto toimisi, asemat (master- ja slave-yksikét) on johdotettava
luvussa “jarjestelmavaylan asennus (SBus)” olevan ohjeen mukaan. SBus on CAN-
maaritysten 2.0, osien A ja B, mukainen CAN-vayla. Se tukee kaikkia SEW-laiteprofiilin
MOVILINK® palveluja.

7.31 MOVILINK®-protokoIIa

MOVILINK®-protokoIIan avulla voidaan toteuttaa niin sy6ttdhakkurin TPS10A automaa-
tiotehtavia, ohjauksia ja parametrien asetuksia syklisen tiedonsiirron avulla kuin myoés
kayttéonottoon ja visualisointiin liittyvia tehtavia.

Erilaiset viestityypit maaritelladn masterohjauksen avulla tehtavaa tiedonsiirtoa varten.
Nama viestityypit voidaan jakaa kahteen eri luokkaan:

* Prosessidataviestit
¢ Parametriviestit

SBus-slaveyksikkdna toimiessaan syottohakkuri TPS10A voi vastaanottaa parametri- ja
prosessidataviesteja ja vastata niihin.
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CAN-Bus -tunniste

Tunnisteen
muodostus

SBus-vaylalla eri viestityypit on erotettava tunnisteen (IDn) avulla. Siitd syystd SBus-
viestin ID-tunniste koostuu viestityypista ja parametrilla "SBus-osoite" tai parametrilla
"SBus-ryhmaosoite" asetetusta SBus-osoitteesta.

CAN-vaylan tunniste on 11 bittid pitka, koska kaytetdan vain vakiotunnisteita. Tunnis-
teen 11 bittia jaetaan kolmeen ryhmaan:

» Toiminto (bitit 0..2)
+ Osoite (bitit 3..8)
* Prosessidatan/parametridatan vaihtokytkenta (bitti 9)

3 2 1 0

¢ ¢ v oy ov v

Tunniste (ID): ‘ ‘ ‘ ‘ X ‘ X ‘ X ‘
Blttl 5 4 3 2 1 0

Osoite Toiminto
0 = prosessidataviesti

1 = parametridataviesti

varattu =
322607883

Bittia 9 kaytetaan erottamaan prosessidata- ja parametridataviesteja toisistaan. Bitti 10
on varattu ja sen arvon tulee olla 0. Osoite sisaltaa parametri- ja prosessidataviesteille
laitteen "SBus-osoitteen”, joka aktivoidaan kyselyn avulla (Request), ja ryhmaparametri-
seka ryhmaprosessidataviesteille osoitteen "SBus-ryhmaosoite”.

Seuraavassa taulukossa on selvitetty viestityypin ja osoitteen valinen yhteys muodos-
tettaessa tunnistetta SBus-MOVILINK®-viesteille:

Tunniste Viestityyppi

8 x SBus-osoite + 3 Prosessilahtddataviestit (PO)

8 x SBus-osoite + 4 Prosessitulodataviestit (Pl)

8 x SBus-ryhmaosoite + 6 Ryhmaprosessi-lahtddataviesti (GPO)
8 x SBus-osoite + 512 + 3 Parametrin kyselyviesti

8 x SBus-osoite + 512 + 4 Parametrin vastausviesti

8 x SBus-osoite + 512 + 6 Ryhmaparametrin kyselyviesti
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Prosessidataviestit

Prosessidataviestit koostuvat prosessilahto- ja prosessitulodataviestista. Prosessilahto-
dataviesti |8hetetddn master-yksikolta slave-yksikolle ja se sisaltda slave-yksikon
ohjearvot. Prosessitulodataviesti |ahetetdan slave-yksikoltd master-yksikolle ja se
sisaltaa slave-yksikon oloarvot.

Prosessidatan lukumaaran asetus on kiintea "3 prosessidatasanaa”.

| D] pot | Po2 | Po3 [cRc|
SBus TPS10A
Master (slave)
| o] pt [ P2 | P33 Jcrc]|
322652171

Masterohjaus voi lahettda asynkronisen prosessilahtédatan mielivaltaisesti, ja syotto-
hakkuri TPS10A vastaa siihen prosessitulodataviestilla viimeistaan yhden millisekunnin
kuluessa.

Syottdhakkurissa TPS10A prosessidatan sisaltd on kiinteasti maaritetty.

Prosessin lahtodata PO Sisalto

PO1 Ohjaussana 1

PO2 Virran ohjearvo 0,1 %:ina
PO3 Ei toimintoa

Prosessin tulodata Pl Sisélto

PI1 Tilasana 1

PI2 Lampdtila

PI3 Kuormitus

Sydéttdhakkurilla TPS10A voidaan valvoa syklista prosessidatan siirtoa.

Valvonta-aika voidaan asettaa parametrilla SBus-aikavalvonnan aika. Ellei tiedonsiirtoa
tapahdu tdman ajan kuluessa prosessidataviestien avulla, syottéhakkuri TPS10A
toteuttaa parametriin Reagointi SBus-aikavalvonta asetetun vikareaktion.
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Seuraavassa kuvassa on yleiskuva ohjaussanojen rakenteesta:

| kiintedsti maaritetty |

’15‘14‘13‘12‘11‘10‘9‘8‘7‘6‘5‘4‘3‘2‘1‘O‘

T rrTrororor ol .
Paateasteen lukitus
varattu
Auto-Reset
Kéayttétapa
Ohjearvotila A
Ohjearvotila B
varattu
varattu

322201355
Bitti Ohjauskomento Kayttokohde
0 Paateasteen lukitus 0 = Lukittu
1 = Aktivointi
2 Auto Reset -toiminto 0 = Auto-Reset pois

1 = Auto-Reset paalla

3 Kayttétapa 0 = jannitteen ohjaus
1 = virransaately

Ohjearvotila A

ks. ohjearvon syottd

Ohjearvotila B

Ohjauskomento "Paateasteen lukitus” on lisaksi yhdistetty liittimeen DIOO “ja”-ehdolla.

Tilasana 1 siséltaa seuraavat tiedot syottdhakkurista TPS10A:

| kiintedsti maaritetty |

’15‘14‘13‘12‘11‘10‘9‘8‘7‘6‘5‘4‘3‘2‘1‘0‘

Paateasteen lukitus
varattu

varattu

varattu

varattu
Hairié/varoitus
varattu
Jénniteraja

Hairié/varoitus?
Bitti5 = 1?
Kylla Ei
Vikanumero Tila
01/0 Ylivirta 02: ei aktivointia
04: Aktivointi
322687499
Bitti Ohjauskomento Kayttokohde
0 Paateasteen lukitus 0 = paateaste on lukittu
1 = paateaste on aktivoitu
5 Hairid/varoitus 0 = ei hairi6ta/varoitusta
1 = hairid/varoitus on paalla
7 Janniteraja 0 = Janniterajaa ei saavutettu
1 = janniteraja saavutettu
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Kuormitus on koodattu 1/10 %:eina. Arvo 1000 vastaa talloin 100 %:a.

Master-yksikkd lahettdad ryhmaprosessidataviestin yhdelle tai usealle slave-yksikélle,
joilla on sama SBus-ryhmaosoite. Sen rakenne on identtinen prosessilahtddataviestin
kanssa. Talla viestilld voidaan lahettda samat ohjearvot useille slave-yksikdille, joilla on
sama SBus-ryhmaosoite. Slave-yksikot eivat vastaa tahan viestiin.

SBus- TPS10A
| b [ Pot po2 | Po3 [cRc | (slave)

master

322694411

Parametriviestit koostuvat parametrin kyselyviestistd ja parametrin vastausviestista.
Master-yksikkd I&hettdd parametrin kyselyviestin lukeakseen tai kirjoittaakseen para-
metrin arvon.

Parametriviestit sisaltdvat seuraavat osat:
+ Hallintatavu

« Alaindeksitavu

* Indeksi High-tavu

* Indeksi Low-tavu

* 4 datatavua

Tavu O Tavu 1 Tavu 2 Tavu 3 Tavu 4 Tavu 5 Tavu 6 Tavu 7
Hallinta | Alaindeksi | Index High | IndexLow DataMSB = Tiedot | Tiedot  DataLSB

Parametri-indeksi 4 tavua dataa

Hallintatavussa on maaritetty suoritettava palvelu. Indeksi ja alaindeksi ilmoittavat, mille
parametrille palvelu suoritetaan. Luettava tai kirjoitettava lukuarvo sisaltyy neljaan data-
tavuun. Liitteessa on luettelo kaikista syottohakkurin TPS10A tukemista parametreista.
Slave-yksikko lahettaa parametrin vastausviestin ja vastaa master-yksikon [ahettamaan
parametrin kyselyviestiin. Kysely- ja vastausviestit ovat rakenteeltaan identtisia.

| D |Halinta] A3 [ [RoX] TEeX BRIE | Tiedot | Tiedot | PEE' | CRC |

TPS10A
(slave)

[ e 25| 5] T2 G [reoo [Tesm ] PEE [

323094539
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Parametriviestin
hallinta

Indeksiosoitteen
muodostaminen

Data-alue

Parametrien asettamista koordinoidaan tavulla 0: hallinta koordinoitu. Tdman tavun
avulla saadaan kayttéén valitun palvelun tarkeat palveluparametrit, kuten palvelutun-
niste, tiedonpituus, toteutus ja tila. Seuraavasta taulukosta ilmenee, etta bitit 0 ... 3 sisal-
tavat palvelutunnisteen ja maarittavat siten suoritettavan palvelun. Bittien 4 ja 5 avulla
iimoitetaan tavuina WRITE-palvelun tiedonpituus, joka asetetaan syottdhakkurille
TPS10A yleensé 4 tavuksi. Seuraava tila on voimassa: kattelybitti on aina 0: asynkro-
ninen tiedonsiirto. Tilabitti 7 osoittaa, toteutettiinko palvelu oikein vai oliko se virheel-
linen.

Tavu 0: Hallinta

Palvelutunniste:

0000 = No Service

0001 = Read

0010 = Write Parameter

0011 = Write Parameter volatile
0100 = Read Minimum

0101 = Read Maximum

0110 = Read Default

Tiedonpituus:
11 =4 tavua

Kattelybitti:
0 = asynkroninen, laheta vastaus heti

Tilabitti:

0 = ei virhetta palvelupyynnoén toteutuk-
sessa

1 = virhe palvelupyynndn toteutuksessa

Seuraavien tavujen avulla maaritetdan kenttavaylajarjestelman kautta luettava tai kirjoi-
tettava parametri.

e Tavu 1: Alaindeksi
+ Tavu 2: Index-High
¢ Tavu 3: Index-Low

Syéttdéhakkurin TPS10A parametrien osoite maaritetdan yhtenaisella indeksilla, alain-
deksi mukaan luettuna, kytketysta kenttavaylajarjestelmasta riippumatta.

Data on parametriviestin tavuissa 4 ... 7. Siten voidaan siirtda enintdan nelja datatavua
kutakin palvelua kohti. Periaatteessa data syo6tetdan oikeaan reunaan keskitettyna.
Tavu 7 siséltéa siten vahiten merkitsevan tavun (LSB-data), tavu 4 taas eniten merkit-
sevan tavun (MSB-data).

Tavu 0 Tavu 1 Tavu 2 Tavu 3 Tavu 4 Tavu 5 Tavu 6 Tavu 7
Hallinta | Alaindeksi | Index High | Index Low ~DataMSB = Tiedot Tiedot  DatalLSB |
High-tavu 1 | Low-tavu 1 High-tavu 2 | Low-tavu 2

High-sana Low-sana

Kaksoissana
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Palvelun
virheellinen
toteutus

Parametriasetuksen
palautekoodit

Tiedonsiirto jarjestelmavaylan kautta @

Palvelun virheellisesta toteutuksesta saadaan ilmoitus asettamalla hallintatavun tilabitti.
Jos ftilabitti ilmoittaa nyt virheestd, parametriviestin data-alueelle lisdtdan vikakoodi.
Tavut 4...7 ilmoittavat paluukoodin strukturoidussa muodossa.

Tavu 0 Tavu 1 Tavu 2 Tavu 3 Tavu 4 Tavu 5 Tavu 6 Tavu 7
Hallinta Alaindeksi | Index High | Index Low | Error Class Error Code @ Add. Code | Add Code
High Low
!

Tilabitti = 1: Virheellinen palvelun toteutus

Jos parametrit on asetettu virheellisesti, sy6ttdhakkuri TPS10A palauttaa erilaisia palau-
tekoodeja takaisin parametroivalle masteryksikolle. Koodit antavat yksityiskohtaisen
selvityksen virheen syysta. Yleensa naiden palautekoodien rakenne on standardin
EN 50170 mukainen. Niista voidaan erottaa seuraavat elementit:

e Error Class
e Error Code
« Additional Code

Paluukoodit, jotka sydttohakkuri TPS10A l&hettdd, kuuluvat kaikki virheluokkaan 8 =
"Muu virhe" ja niiden maaritetty "Error Code = 0 (muu virhekoodi)”. Virheen tarkka syy
saadaan selville lisdkoodin (Additional Code) avulla:

Add-Code High (hex) Add-Code Low (hex) Merkitys

00 100 Ei virhetta

00 10 Luvaton parametri-indeksi

00 1" Toiminto/parametri toteuttamatta

00 . 12 Vain lukeminen on sallittua

00 13 Parametrilukitus on aktivoitu

00 14 Tehdasasetus on aktiivinen

00 15 Parametrin arvo on liian suuri

00 16 Parametrin arvo on liian pieni

00 17 Talta toiminnolta/parametrilta puuttuu tarvittava
lisékortti

00 18 Virhe jarjestelmaohjelmistossa

00 . 19 Parametrihaku vain RS485-prosessiliitynnan
kautta liittimeen X13

00 1A Parametrihaku vain RS485-diagnoosilitynnan
kautta

00 1B Parametri on kayttosuojattu

00 . 1C Saatimen lukitus valttamaton

00 1D Luvaton parametrin arvo

00 1E Tehdasasetus on aktivoitu

00 . 1F Parametria ei ole tallennettu EEPROMiin

00 20 Parametria ei voida muuttaa, koska paateaste
on aktivoitu
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Tiedonsiirto jarjestelmavaylan kautta

Parametrin asetusvirhe on erikoistapaus:
Kun luku- tai kirjoituspalvelua suoritetaan CAN-vaylan kautta, hallintatavuun kirjataan

vaara koodi:
Koodi (dez) Merkitys
Error Code 5 Huolto
Error Code 5 Kielletty arvo
Add-Code High 0 -
Add-Code Low 0 --

Ryhmé&parametri- Master-yksikkd lahettda ryhmaparametriviestin yhdelle tai usealle slave-yksikolle, joilla
viesti on sama SBus-ryhmaosoite. Sen rakenne on identtinen parametrin kyselyviestin
kanssa. Talla viestilla voidaan kirjoittaa vain parametrit slave-yksikoihin. Slave-yksikot
eivat vastaa tahan viestiin.
SBus- : TPS10A
astor | ID_|Hatinta] A1 | ndex] index| Data | Tiedot | Tiedot | P8 | cRC | (slave)
323330827
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Ohjaus SBUS-vaylan kautta @

7.3.2 Parametrin lukeminen

Seuraavassa on esimerkki siita, kuinka parametri (ks. liitteena oleva parametrilista) voi-
daan lukea syo6ttdhakkurista TPS10A parametritiedonsiirron avulla.

Syottdhakkurilla TPS10A (SBus-slave) on SBus-osoite 3.

* Tunniste: Parametrin kyselyviesti, 8 x SBus-osoite + 512 + 3 = 539 (21B hex)

* Hallinta: Read-parametri, 4 tavua pitkd, 0011 0001 b = 21 hex

+ Sisalto: Kuormavirta, 10089 (Index-Low = 69 hex, Index-High = 27 hex), Sub-Index 1

SBus-master lahettaad seuraavan CAN-viestin:

ID Tavu 0 Tavu 1 Tavu 2 Tavu 3 Tavu 4 Tavu 5 Tavu 6 Tavu 7

21B 21 01 27 69 00 00 00 00
Syoéttohakkuri TPS10A vastaa (esimerkiksi):

ID Tavu 0 Tavu 1 Tavu 2 Tavu 3 Tavu 4 Tavu 5 Tavu 6 Tavu 7

21C 21 01 27 69 00 00 1D 4C

Parametritaulukon mukaan: Kokoindeksi = 22; yksikkd = ampeeri; muunnosindeksi = -3
Lukuarvo: 1D4C hex = 7500
Kuormavirta on toisin sanoen 7500 mA = 7500 A x 0,001 =7,5 A

7.4 Ohjaus SBUS-véyldn kautta

7.4.1 Ohjaus prosessidataviestien avulla

Esimerkki

Kun syo6ttéhakkuria TPS10A ohjataan prosessidataviestien avulla, on tehtava seuraavat
asetukset:

Parametrit Asetus
Ohjauslahde SBus 1
Ohjearvolahde SBus 1

Lisaksi on asetettava parametrit SBus aikavalvonnan aika ja Reagointi SBus-aikaval-
vonta.

Sydéttdéhakkuria TPS10A, jonka SBus-osoite on 3, on lisaksi ohjattava syklisesti PLC:n
avulla (SBus-master). Prosessilahtddata (PO) on lahetettava 10 ms:n valein.

Tunniste (ID):
Prosessilahtdédataviesti (PO)
8 x SBus-osoite + 3=8 x 3 + 3 =27 dez=1 B hex

PO1, ohjaussana 1:
Bitti0: 1 paateasteen aktivointi
Bitti3: 1 virransaately
Siten: PO1 = 09 hex
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59



60

C &9,
@

Kayttoonotto

Ohjaus SBUS-vaylan kautta

Paateasteen aktivoimiseksi liittimen DIOO on lisdksi oltava asennossa ”1”.

PO2, virran ohjearvo:
Ohjearvo: 100 %, jolloin PO2 = 1000 = 3E8 hex

SBus-master lahettaa siis:

ID Tavu 0 Tavu 1 Tavu 2 Tavu 3 Tavu 4 Tavu 5
1B 00 09 03 E8 00 00
PO1 PO2 PO3

Vastauksena prosessilahtddataviestiin syottohakkuri TPS10A 1ahettdd prosessituloda-

taviestin (PI):

ID Tavu 0 Tavu 1 Tavu 2 Tavu 3 Tavu 4 Tavu 5
1C 00 01 FF 0A 01 75
P11 PI2 PI3

P11 (tavuO, tavu1): Tilasana, bitti0 = 1: Paateaste aktivoitu
P12 (tavu2, tavu3): [ampdétila, FFOA hex = -246 °C + 273,15 K= 27,15 °C
P13 (tavu4, tavu5): kuormitus, 0175 hex = 373 dez = 373/10 % = 37,3%
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7.4.2 Ohjaus parametriviestien avulla

Syéttdéhakkuria TPS10A voidaan ohjata myds parametriviestien avulla. Toisin kuin pro-
sessidataviestit, ne voidaan lahettda myos asyklisesti.

Tata tarkoitusta varten on ensin asetettava seuraavat parametrit:

Parametrit Asetus
Ohjauslahde Parametrin ohjaussana
Ohjearvolahde Parametrin ohjearvo
Esimerkki
Parametrin Sydéttdéhakkuria TPS10A, jonka SBus-osoite on 3, on ohjattava PLC:n avulla.
ohjaussana Tunniste (ID):
8 x SBus-osoite + 512+ 3 =8 x 3 + 512 + 3 = 539 = 21B hex
Hallintatavu:
WriteParamater volatile, 4 tavua: 33 hex
Indeksi:
Parametrin ohjaussana, 8785 (Index-Low = 51 hex, Index high = 22 hex), Sublndex: 0
ID Tavu 0 Tavu 1 Tavu 2 Tavu 3 Tavu 4 Tavu 5 Tavu 6 Tavu 7
21B 33 00 22 51 00 00 00 00
Parametrin Syéttdhakkurille TPS10A annetaan ohjearvo 100 % (100.000 dez = 0186A0 hex).
ohjearvo Tunniste (ID):

8 x SBus-osoite + 512+ 3 =8 x 3 + 512 + 3 = 539 = 21B hex

Hallintatavu:

Write Paramater volatile, 4 tavua: 33 hex

Indeksi:

Parametrin ohjearvo, 10237, (Index-Low = FD hex, Index high = 27 hex), Sublndex 10

ID Tavu 0 Tavu 1 Tavu 2 Tavu 3 Tavu 4 Tavu 5 Tavu 6 Tavu 7
21B 33 0A 27 FD 00 01 86 A0
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7.5  Synkronointi
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Syéttéhakkurilla TPS10A voidaan synkronoida linjakaapelivirtojen vaihetila eri sy6tto-
laitteiden valilla.

Toimi nain:
1. Liité syéttdhakkuri synkronointikaapeliin (ks. luku "Asennus”).
2. Méaarita yksi sydttohakkureista TPS10A synkronointimasteriksi.

3. Konfiguroi se kayntiinotto-ohjelmiston MOVITOOLS®-MotionStudio avulla taajuus-
tila-parametrilla ”25,0 kHz (masteriksi)”.

Synkronointiryhméssa saa olla vain yksi master-yksikké.

4. Parametroi kaikki muut sy6ttéhakkurit TPS10A taajuustila-parametrilla "slave-yksi-
koksi”.

Synkronointi-slaveyksikdsséa voidaan haluttaessa tehda viela lisdasetuksia:
Synkronoinnin aikavalvonnan reagointi:

Synkronointi-slaveyksikdiksi maaritetyt syodttohakkurit toteuttavat asetetun vikarea-
goinnin seuraavien vikojen esiintyessa:

* Yhta useampi master on aktivoitu.
» Synkronointikaapelissa on vika.

Sync-vaihekulma:

Sync-vaihekulma -parametrilla linjakaapelivirralle voidaan maarittaa kiinteasti asetettu
vaihesiirtyma. Se voidaan asettaa vain synkronointi-slaveyksikdssa ja koskee aina mas-
terin vaihetilaa.

Seuraavassa kuvassa on esimerkki 180°:n vaihesiirtymasta masterissa:
180°

() [A]

: % % % ,.", % % % 1 = otasteina
0% 90 270 360
’ /180

343416459
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Perusasetustila on 0°:n vaihekulma. Sen avulla kahden syéttdlaitteen virrat ovat vaiheil-
taan tasapainossa. Yleensa linjakaapelijarjestelmien saumakohdissa on talléin kay-
tdssa melkein taysi teho.

Vaihesiirtyma 180° on kayttdkelpoinen silloin, kun epaedullinen kaapelointi on aiheut-
tanut saumakohdissa virran suunnan kaantymisen eikd kaapelointia haluta tehda
uudestaan.

Kayntiaikaan liittyvat vaihevirheet voidaan korjata 0°:sta tai 180°:sta hieman poikke-
avilla vaihesiirtymilla. TAma ei yleensa ole tarpeen.

7.6 Kompensointi

7.6.1 Matkan kompensointi
Linjakaapelin induktanssi lisdantyy kaapelin pituuden kasvaessa:

Tata induktiivista sokkovastusta on tasattava kytkemalla kompensointikapasiteetit sar-
jaan (matkan kompensointi).

Lisatietoja aiheesta 16ytyy MOVITRANS® kytkentamoduulin TAS10A kayttéohjeen kap-
paleista "Liitantakaaviot linjakaapeli kytkentdmoduuliin TAS10A040" ja "LiitAntékaaviot
linjakaapeli kytkentdmoduuliin TAS10A160".
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7.6.2 Edellytys

Kompensointia varten tarvitaan MOVITOOLS® MotionStudio ohjelmisto ja liitantamo-
duulin TAS10A kayttdohje, tuotenumero 11306912 / EN.

Kompensoinnin onnistuminen edellyttaa, etta virran ohjearvo (% I ) vaihtelee paateos-
teen ollessa aktivoituna. Tdma voidaan varmistaa sy6ttdmalla ohjearvo analogiatulon
(Al11/A112) kautta tai MOVITOOLS® MotionStudio -ohjelman kasikayttétilan avulla.

Analogiseen ohjearvon sy6ttoon voidaan kayttaa potentiometria R11 luvussa "Ohjaus-
paan litantdkaavio TPS10A" olevien ohjeiden mukaan.

7.6.3 Menettelyohjeet

Kayttédnotto tapahtuu nain:

1.
2.
3.

8.

Luo SEW-ohjelmistolla MOVITOOLS® MotionStudio yhteys syéttdhakkuriin TPS10A.
Valitse parametripuunakymasta valikosta [Startup] kohta [Compensation].

Valitse [Compensation]-ikkunan syoéttdikkunasta Nominal line conductor current at
100% setpoint linjakaapelivirta kyseiselle jarjestelmalle.

Tama arvo vastaa kytkentdmoduulin TAS10A nimellislahtovirtaa ja sita kaytetaan
ehdottoman kompensointivian laskemiseen.

Valitse parametripuusta [Display values] kohta [Process datal.
Tarkasta seuraavat arvot Process values -ikkunasta:

+ Fault Status = No fault

* Outputcurrent=0.0 A

Muuta asetukset tarvittaessa seuraavasti:

+ Varmista, ettd binaaritulossa "/Ext. error" X10:10 (DI01) on "1"signaali (Error
status = no external error).

» Aktivoi paateaste ohjauskomennolla.

» Aseta haluttu ohjearvo: 0 ... 100% I

Suorita linjakaapelin kompensointi:

« Varmista, ettei patdtehoa siirretd mittauksen yhteydessa.

* Menettele alla olevan vuokaavion mukaisesti.

Aseta haluttu ohjearvo, kun linjakaapelin kompensointi on tehty.

Lisatietoja aiheesta I6ytyy luvusta "Tekniset tiedot" tai kayttdohjeen "MOVITRANS®
kytkentamoduuli TAS10A" luvuista "Tekniset tiedot" ja "Kompensointikondensaattorit".
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7.6.4 Vuokaavio

Maarittele matkan kompensointi seuraavasti:

Jarjesta kayttoon taydellinen BA MOVITRANS®-kytkents-
moduulin TAS10A mukainen matkankompensointisarja.

Kayttoonotto (‘@
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Y

Aseta sy6ttdhakkurin TPS10A analoginen ohjearvo
mahdollisimman suureksi ylitdmatta
kuitenkaan nimellislahtévirtaa IG_N.

v

Lue suhteellinen kompensointivirhe Ar SEW-ohjelmistolla
MOVITOOLS® MotionStudio.

l

Ar <30 % ?

Korvaa puuttuvat,

kompensointikapasiteetit.

loppuun kulutetut

kylla

ei

Lue ehdoton kompensointivirhe AX
SEW-ohjelmistolla MOVITOOLS® MotionStudio.

v

Valitse kompensointikondensaattori X
jossa Xg < AX.

v

Erota syéttéhakkuri verkosta.
e Huom: Laitteissa voi olla vaarallisia jannitteita viela
10 minuuttia verkkovirran katkaisun jalkeen!

v

Asenna kompensointikondensaattori XC
kytkentdmoduuliin TAS10A.
&Noudata tall6in kayttdohjeessa olevaa MOVITRANS®-
kytkentdmoduulin TAS10A asennusohjetta!

|

Kytke verkkojannite.
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8 Toiminta
8.1 Toimintatilan LEDit

Kolmivariset (vihred/keltainen/punaien) kayttotilan LEDit V1, V2 ja V3 osoittavat syotto-
hakkurin toimintatiloja, ohjearvotiloja ja virheilmoituksia:

([@vi] [va] [@V3] |

]

8.1.1 V1: Toimintatila

146840715

Toimintatilan LED V1 osoittaa laitteen toimintatilat:

Toimintatila

Kuvaus

llman jannitetta

Ei verkkojannitettd eiké 24 Vp tukijannitetta.

Vari V1
- POIS

. Palaa
Keltainen jatkuvasti

Paateasteen lukitus

Laite kayttdvalmis, mutta paateasteen lukitus
aktivoitu.

Vihrea Vilkkuva

Aktivointi jannitteen ohjauksella

Paateaste aktivoitu, jannitteen ohjaus aktivoitu.

Aktivointi virransaatelylla

Paateaste aktivoitu, virransaately aktivoitu.

I Palaa
Vihrea jatkuvasti
Punainen Palaa

jatkuvasti

Jarjestelmavika

Vika aiheuttaa paateasteen lukituksen.

8.1.2 V2: Ohjearvon syotto

Toimintatilan LED V2 osoittaa, mika ohjearvon sy6ttd, ramppiaika ja pulssitila on akti-

voitu:

Vari V2

Ohjearvon syo6tto

Ramppiaika Pulssitila

Vihrea | Vilkkuva

Asetetun ohjearvoldahteen mukaan:

Analogiatulo Al11/Al12 aktivoitu

Prosessidatasana PO2 SBus 1:n kautta

aktivoitu
Parametrin ohjearvo aktivoitu

Ramppiaika TOO | Pulssitila POO

Kel- Palaa
tainen | jatkuvasti

Kiinted ohjearvo 101 (asetusalue 0...150 % 1) = Ramppiaika TO1 Pulssitila PO1

Vihrea- | Vilkkuva
Kel-
tainen

Vihrea @ Palaa
jatkuvasti

Kiinted ohjearvo 110 (asetusalue 0...150 % I.) = Ramppiaika T10 | Pulssitila P10

Kiinted ohjearvo 111 (asetusalue 0...150 % I, ) | Ramppiaika T11 Pulssitila P11

66
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8.1.3 V3: Virheilmoitukset
Toimintatilan LED V3 antaa hairié- tai vikatilanteessa (V1 = punainen) seuraavat virheil-

moitukset:
Vari V3 Virhekoodi Virheen Virheilmoitus
alakoodi

-- pimea 45 0 Vika “System initialization® / Yleinen vika alustuksen yhtey-
dessa

Keltainen Palaa jatkuvasti 7 Vika “DC link voltage® / Uz-alijannite

Keltainen Vilkkuva 47 Vika “Timeout-SBus #1“ / Aikavalvonta jarjestelmavayla
(CAN) 1

Keltainen- Vilkkuva 26 0 Vika “External terminal®

punainen

Vihrea- Vilkkuva 43 0 Vika “Communication timeout at RS485 interface"

keltainen

Vihred Palaa jatkuvasti 25 Vika "EEPROM"

Vihred Vilkkuva 97 Vika “Copy parameter set”

Vihrea- Vilkkuva 68 11 Vika “External synchronization* / Synkronointi havinnnyt,

punainen sync-signaali vaara

Punainen Palaa jatkuvasti 1 0 Vika "Overcurrent"

Punainen Vilkkuva 1" 10 Vika "Overtemperature”
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8.2 Ylikuormitettavuus

8.2.1 Jatkuva lahtovirta

Syottdhakkurit TPS10A laskevat jatkuvasti taajuusmuuttajan paateasteen kuormituksen
(laitteen kuormituksen). Ne voivat tuottaa kaikissa toimintatiloissa aina suurimman mah-
dollisen tehon. Sallittu jatkuva lahtévirta on riippuvainen ympariston lampétilasta, jaah-
dytyselementtien [dmpédtilasta ja verkkojannitteestd. Mikali syottbhakkuria kuormitetaan
sallitua enemman, se reagoi antamalla virheilmoituksen "overcurrent” (paateasteen
lukitus) ja kytkeytymalla heti paalta.

8.2.2 Terminen aikakayttiaytyminen

Seuraavissa kuvissa on esitetty laitteiden terminen aikakayttaytyminen ja sallitut laht6-
virrat, kun Uygrkko = 400V ja Uyerkko = 500 V ja ympériston [ampétilat Ty = 25 °C ja

Ty =40 °C:
%lon | %lg N A
150 150
140 — 140 \\\
120 120 s
100 100
80 400V /40 °C 80 500 V/ 40 °C
60 60
40 40
20 20
0 -t 0 -t
0 1T 2T 3T 4T 5T 6T 0 1T 2T 3T 4T 5T 6T
146877707
% IGiN ‘ % IGiN “
150 150 ~
140 140 T— e
.
120 120
100 100
80 400V/25°C 80 500 V /25 °C
60 60
40 40
20 20
0 >t 0 >t
0 1T 2T 3T 4T 5T 6T 0 1T 2T 3T 4T 5T 6T
146879883
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8.2.3 Kuormituskausi
Seuraavassa taulukossa on esitetty aikavakio T ja nimellislahtovirta |g_y rakennekoolle

2ja 4
Syéttohakkuri TPS10A 040 (rakennekoko 2) 160 (rakennekoko 4)
Aikavakio T [s] 50 80
Nimellislahtévirta lg n [Aet 10 40

Naennaisteho on verrannollinen lahtovirtaan .

8.3 Katkaisurajat

Seuraavasta taulukosta ilmenee laitteiden kuormitettavuus:

Alue Jaahdytyselementtien | Kuormitettavuus
lampétila ¥
1 0°C..60°C Suurin mahdollinen kuormitettavuus on 1,8 x Ig .
2 60°C...90 °C Suurin mahdollinen kuormitettavuus pienenee lineaarisesti arvoon
1,2 X IG_N'
3 >90°C Ylikuumeneminen (paateasteen lukitus) katkaisee laitteen paalta.

Mikali laitteen l1&htovirta |g ylittdd suurimman mahdollisen kuormitettavuuden, ylivirta
(paateasteen lukitus) katkaisee laitteen paalta.
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9 Huolto

9.1 Vikataulukko
Seuraavassa taulukossa on luettelo vikakoodeista, alakoodeista ja mahdollisista kor-
jaustoimenpiteista:

Koodi | Ala- Kuvaus Reaktio P Vian syy(t) Toimenpiteet

koodi
0 0 Ei vikaa -- - --
1 0 Vika "Overcurrent" Paateasteen *  Oikosulku lahtopiirissa « Poista oikosulku
lukitus *  Gyraattorin impedanssi lian | »  Liité oikea TAS
pieni « Katso kayttdohjeessa
¢ TAS-Iaht6 auki MOVITRANS® TAS10A
olevat litdntakaaviot.

« Kayta oikosulkusilmukkaa.

* Viallinen paateaste « Ota yhteytta SEW-huolto-
palveluun.

7 2 Vika "DC link voltage” / | Vain hairi6il- PV |« Liian pieni verkkojannite « Liité oikeaan verkkojannit-
Uz-alijannite moitus, ei paate- teeseen (400/500 V).

asteen lukitusta * Jannitehaivo tulevassa e Liita tuleva verkkokaapeli
verkkokaapelissa liian suuri niin, etta jannitehaviosta
tulee mahdollisimman pieni.
*  Vaihehavit tulevassa * Tarkasta tuleva verkkokaa-
verkkokaapelissa peli ja varokkeet.

11 10 Vika "Overtempera- Paateasteen » Laitteen terminen ylikuorma '« Vahenna kuormaa jal/tai
ture" lukitus huolehdi riittavasta jaahdy-

tyksesta.

25 0 Vika "EEPROM" Paateasteen * Vika paasyssa EEPROM- « Tarkasta tehdasasetus.

lukitus muistiin « Kaynnista ja parametroi
laite uudestaan.

« Jos hairi6 toistuu, ota
yhteyttd SEW-huoltopalve-
luun

26 0 Vika "External Paateasteen P * Ulkoinen hairiésignaali « Poista ulkoinen vika
terminal” lukitus luettu DIO1:n kautta * Varmista, ettd DI0O1:n asetus

on”1”.

43 0 Vika "Communication Paateasteen * Yhteys syo6ttdhakkurin ja « Tarkasta yhteys syoéttdhak-
timeout at RS485 lukitus PC:n valilla katkennut kurin ja PC:n valilla.
interface” « Ota yhteyttd SEW-huolto-

palveluun.

45 0 Vika "System initializa- = Paateasteen * Tehoasteen EEPROMin « Palauta tehdasasetukset.
tion” /Yleinen vika lukitus parametrit asettamatta tai Ellei vikaa voidaan kuitata:
alustuksen yhteydessa asetettu vaarin + Ota yhteyttd SEW-huolto-

palveluun.

47 0 Vika "Timeout-SBus Vain hairi6il- P * Hairi6 jarjestelmavaylan 1 « Tarkasta jarjestelmavaylan
#1” | Timeout sys- moitus, ei paate- tiedonsiirrossa yhteys.
tembus (CAN) 1 asteen lukitusta

68 1 Vika "External syn- Vain hairiéil- P * Virhe synkronointisignaalin | = Tarkasta synkronointiyhteys.
chronization/Synkro- moitus, ei paate- siirrossa » Tarkasta master- ja slave-
nointi havinnnyt", asteen lukitusta yksikdiden asetukset.
sync-signaali vaara

97 0 Vika "Copy parameter = Paateasteen « Virhe tiedonsiirrossa « Toista kopiointi.
set” lukitus

1) Tama reaktio on ohjelmoitavissa. Siita syysta sarakkeessa "Reaktio" on luettelo reagointitapojen tehdasasetuksista.
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9.2 Vian kuittaus

Kuittaa vika seuraavalla tavalla:

+ Poista vian aiheuttaja.

* Vaihda sivu "1" — "0" paateasteen lukituksen ohjaustoiminnossa
tai

* vaihda sivu "1" — "0" Auto-resetin ohjaustoiminnossa.

Laite on nyt taas kayttévalmis.

Onhjaustoimintojen "paateasteen lukitus" ja "Auto-Reset" kytkentd on riippuvainen
ohjauslahteesta:

Ohjauslahde Ohjaustoiminto Paiteasteen Ohjaustoiminto Auto-Reset
lukitus

Liittimet DI0O DI02

Ohjaussana SBus (PO1) BittiO ja DIOO Bitti2

Parametrin ohjaussana BittiO ja DIOO Bitti2

9.3 Auto Reset -toiminto

Huom:

Automaattista kuittaustoimintoa ei saa kayttaa laitteissa, joiden automaattinen
kdynnistyminen voi aiheuttaa vaaratilanteen ihmisille tai laitteille!

9.3.1 Toimintakuvaus

Syoéttdhakkurin TPS10A Auto-Reset -toiminnolla laitteessa esiintyvat viat voidaan kui-
tata automaattisesti.

Seuraavat viat voidaan kuitata:
« Vika "Overcurrent"
* Vika "Overtemperature"

9.3.2 Virran kytkeminen/katkaiseminen

Auto-Reset -toiminto kytketdan paalle ja katkaistaan "Auto-Reset” -ohjaustoiminnon
avulla. Tallgin:

+ 0" = Auto-Reset katkaistu
+ 7”17 = Auto-Reset kytketty

Ohjauslahde Auto Reset -toiminto
Liitin DI02
Ohjaussana SBus (PO1) Bitti2
Parametrin ohjaussana Bitti2
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9.3.3 Auto-Reset

Vikatapauksessa Auto-Reset -toiminto kuittaa vian automaattisesti asetetun 50 ms:n
ajan jalkeen (uudelleenkaynnistysaika). Enintdan kolme vikaa voidaan kuitata perak-
kain.

Automaattinen kuittaus on mahdollista tdméan jalkeen vasta virheilmoituksen kuitta-
uksen jalkeen, kuten luvussa "Vian kuittaus” on kuvattu.

9.4 Elektroniikkahuolto

9.4.1 Huoltotarra

Syéttdéhakkureissa TPS10A on huoltotarra niin tehoastetta kuin ohjauspaatakin varten,
jotka on kiinnitetty tyyppikilven viereen.

1123 [4]5(6[1|8]9] TPs10A
70 70|70 FOI70| == | ==| ==| ==

2

/

U T Y

1]2 )34 5671829 ITPS1OA1SQ-NF--5_3-1

. 3
ol vosofrolrosol |
4 5
146845067
[1 Ohjauspaan huoltotarra
[2] Tehoasteen huoltotarra
[3] Tyyppimerkinta
[4] Rakenneryhmé/osa

[5] Huoltokoodi
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10 Tekniset tiedot

10.1 Peruslaite

10.2 Laitearvot

Seuraavassa taulukossa on esitetty tekniset tiedot kaikenkokoisille ja -tehoisille

TPS10A-syo6ttéhakkureille.

Syéttohakkuri TPS10A

Kaikki rakennekoot

Hairionsieto

Tayttaa standardin EN 61800-3 mukaiset vaatimukset

Hairidemissio asennustavan ollessa
EMC:n mukainen

Ympériston lampétila 3
limastoluokka

Varastointi- ja kuljetuslémpétila”m‘),_

Tayttaa standardien EN 55011 ja EN 55014 raja-arvo-
luokan A seka standardin EN 61800-3 mukaiset vaati-
mukset

| 0°C... +40 °C

EN 60721-3-3, luokka 3K3

| 25°C ... +75°C

(EN 60721-3-3, luokka 3K3)

Kotelointiluokka
Rakennekoko 2 (TPS10A040)
Rakennekoko 4 (TPS10A160)

Likaantumisluokka

IP20
IPOO, IP10 kosketussuojan ollessa asennettuna

. 2 standardin IEC 60664-1 mukaan
(VDE 0110-1)

Kayttotapa DB
(EN 60149-1-1 ja 1-3)
Asennuskorkeus h <1000 m

Tarindnkestivyys

I N-alennus: 1 % /100 m
1000 metristd maks. 2000 metriin saakka

' Standardin EN 50178 mukaan

Suhteellinen ilmankosteus

< 95 %, kondensaatio ei sallittu

1) Pitkaaikaisvarastoitava laite on kytkettava verkkojannitteeseen joka toinen vuosi vahintddn 5 minuutin

ajaksi, koska laitteen kayttdika voi muuten lyhentya.

Syéttohakkuri TPS10A

TPS10A040-NF0-503-1 TPS10A160-NF0-503-1

Tuotenumero 826 979 3 826 980 7
Tulo
Liitdntdjannite Uyerkko 380 VAC-10% ... 500 V+ 10 %
Verkkotaajuus fuerkko 50...60Hz 5%
Nimellisverkkovirta lverkko ' 6,0 AAC 24,0 AAC
(kun Uygrkko = 3 X 400 V AC)
Lahto
Nimellislaht6teho PN 4 kW 16 kW
Nimellislahtovirta I N 10AAC 40AAC
Kuormavirta I 75AAC | 30,0AAC
Nimellislaht6jannite Ua N 400 V AC
Lahtotaajuus fa 25 kHz
Gyraattorin impedanssi X . 53,3Q 13,3Q
Yleista
Hévidteho, kun Ig y Py 300 W 1800 W
Jashdytysilman tarve 80 m3h 1360 m¥h
Paino 5,9 kg 26,3 kg
Mitat LxKxS 130 x 335 x 207 mm 280 x 522 x 227 mm
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10.3 Elektroniikkatiedot

Syoéttohakkuri TPS10A

Yleiset elektroniikkatiedot

Jarjestelmavayla (SBus) X10:5/7 SC11/SC12: Jarjestelmavayla (SBus) High/Low
Synkronointisignaali X10:20/22 SS11/SS12: Synkronointisignaali High/Low
Jannitteensyo6tto X10:1 REF1: +10V +5 % / -0 %, lhax = 3 MA Referenssijannitteet ohjearvopotentio-

ohjearvopotentiometrid vartenX10:3

REF2: -10V +0 % / -5 %, Iax = 3 mA metrié varten

Ohjearvotulo I 4 X10:2 lL4=-10V ...+10V=0...100 % I, I.1=-40...+40mA=0...100 % I,
Al11/AI12 X10:4 Resoluutio: 10 bittia, naytteenottovali: 800 ys | Resoluutio: 10 bittid, naytteenottovali:
(differentiaalitulo) R; = 40 kQ (ulkoinen jannitteensyottd) 800 us
R =20 kQ (liittimien X10:1/X10:3 sy&tto) Rj =250 Q
Apujannite- X10:16 U =24V DC, virtakuormitettavuus: |55 = 200 mA
Iaht6 V024"
Ulkoinen jannitteen- X10:24 Un =24V DC -15 % / +20 % (alue 19,2...30 V DC) standardin EN 61131-2 mukaan
syéttd vI241
Binaaritulot DIOO ... DI05 Potentiaalittomasti optoerottimen avulla (EN 61131-2), R; = 3,0 kQ, I = 10 mA
PLC-yhteensopiva, naytteenottovali: 400 ps
Signaalitaso +13...430V ="1" = kosketin suljettu standardin EN 61131-2 mukaan
-3...45V ="0" = kosketin avoin
Ohjaustoiminnot X10:9 DI0O0: kiinted asetus/paateasteen lukitus
X10:10 DI01: kiinted asetus/ulkoinen vika
X10:11 DI02: kiinted asetus Auto-Reset
X10:12 DI03: kiinted asetus jannitteenohjaus/virransaately
X10:13 DI04: kiintea asetus ohjearvotila A
X10:14 DI05: kiinted asetus ohjearvotila B

Binaarilihdét DO00 ja DO02"

Signaalitaso
Ohjaustoiminnot X10:19/21

PLC-yhteensopiva (EN 61131-2), vasteaika: 400 ps

Huom: Al4 kytke vierasjénnitetta!

Imax = 50 mA (oikosulkusuojattu)

"0"=0V,"1"=24V

DO02/00: vaihtoehtona parametri binaaritulo 8350 DO02/8352 DO00

X10:8
X10:17/X10:23

Referenssiliittimet

X10:15

AGND: Vertailupotentiaali analogiasignaaleja varten (Al11, Al12, REF1, REF2)
DGND: Vertailupotentiaali binaarisignaaleja varten, jarjestelmavayla (SBus),
synkronointisignaali

DCOM: Binaaritulojen vertailu DI00...DI0O5

Sallittu johdinpoikkipinta-ala

Yksittaisjohdin: 0.20 ... 1.5 mm? (AWG24...16)
Kaksoisjohdin: 0.20 ... 1 mm? (AWG24...17)

1) Laitteesta saa 24 V DC-lahtéja X10:16

(VO24), X10:19 (DO02) ja X10:21 (DOOO) varten virtaa enimmilla&n |y = 400 MA.

Elektroniikan kayttdvalmiuden varmistamiseksi myds verkon katkoksen aikana liittimeen X10:24 (VI24) voidaan liittda 24 V DC-sy6tto

(tukijannite).
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10.4 Verkkosuodatin
Alla kuva verkkosuodattimesta:
L - B -
2 & | &
H
A . |
X,
o 50
00 0O
ole ol
L |@ ©| 1
[
_ Y \R
146842891
Tyyppi L g Bax X Y R Liitin Maadoitusruu- Virta
Tuotenumero [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mmz] vit [A]
NF 014-503 225 80 50 20 210 5.5 4 M5 9
827 116 X
NF 035-503 275 100 60 30 255 5.5 10 M5 35
827 128 3
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10.5 Mittapiirrokset

10.5.1 Syoéttéhakkuri TPS10A040 - rakennekoko 2
Seuraavassa kuvassa on mittapiirros sy6ttdhakkurista TPS10A, rakennekoko 2 (mitat
mmillmetreina):

| N | | — | _—

SEW

300

315

6.5

A 4

335

?
%

[

146873355
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10.5.2 Syoédttéhakkuri TPS10A160 - rakennekoko 4

Seuraavassa kuvassa on mittapiirros syottohakkurista TPS10A, rakennekoko 4 (mitat
mmillmetreina):

280 227

. L

4z éé é; :t

A

)

522
502

160

146875531
10.5.3 Lisalaite sarjaliitynta tyyppi USS21A (RS-232)

Seuraavassa kuvassa on mittapiirros lisalaitteesta USS21A (mitat millimetreind):

|

120 (4.72)
=

15(0.06) | 85(3.35) . 28.5 (1.12)

»
»

l
i

146829835
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11.1 Parametrit indeksien mukaan

Seuraavassa taulukossa on luettelo kaikista parametreista indeksien mukaan lajitel-
tuina.

Taulukon otsikko-osan selitykset:

Indeksi 16-bitin indeksi parametrin osoittamiseksi liityntakohtien kautta
Parametrit Parametrin nimi
Yksikko/indeksi Yksikkoindeksi:

Lyh. = Mittayksikodn lyhenne
Koko = Kokoindeksi
Mi = Muunnosindeksi

Paasy Paasyominaisuudet:

RO = Read only

E = Kirjoitettaessa paateasteen lukitus on oltava aktivoitu

RW = Read/Write

N = Uudelleenkaynnistyksen yhteydessa EEpromin arvo kirjoitetaan

RAM-muistiin
Oletusarvo Tehdasasetukset
Huomautus Parametrin merkitys/arvoalue

Datamuoto:

Yleensa kaikkia parametreja kasitellddn 32 bitin arvoina. Parametrit esitetdan Motorola-
muodossa:

High Byte Low Byte High Byte Low Byte
Bit 2°' Bit 2°
A\ AN J
Y Y
High Word Low Word
286100875
Indeksi Parametrit Yksikko Paasy | Oletus- Huomautus
arvo
Dez Hex Sub Lyh. | Koko | Muunn.
8300 206C | O Laiteohjelmisto 0 0 RO 0 Esimerkki: 823273374 A
8232733.74
8301 206D 0  Laitetyyppi 0 0 RO 0 '
8304 2070 | O Ohjearvon kuvaus PO1 0 0 RO 9 9 = ohjaussana1
8305 2071 0 Ohjearvon kuvaus PO2 0 0 RO 2 2 = ohjearvo
8306 | 2072 0  Ohjearvon kuvaus PO3 0 0 RO 0 0 = ei toimintoa
8307 2073 |0 Oloarvon kuvaus PI1 0 0 RO 6 6 = tilasana1
8308 2074 0 Oloarvon kuvaus PI2 0 0 RO 12 12 = l[ampdtila
8309 2075 0  Oloarvon kuvaus PI3 0 0 RO 13 13 = kuormitus
8310 2076 |0 Tilasana1 0 0 RO 0 Low Word koodattu kuten
tilasana 1
8314 207A |0 Laitetunniste string 1 0 0 RO 0
8315 207B | O Laitetunniste string 2 0 0 RO 0
8316 207C |0 ' Laitetunniste string 3 0 0 RO 0
8317 207D | O Laitetunniste string 4 0 0 RO 0
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Indeksi Parametrit Yksikko Padasy | Oletus- Huomautus
arvo
Dez Hex Sub Lyh. | Koko | Muunn.
8325 2085 Valipiirin jannite \% 21 -3 RO
8326 2086 Lahtovirta A 22 -3 RO
8327 2087 |0 Jaahdytyselementtien °C 17 100 RO 0
lampétila
8331 208B | 0 Analogiatulo AlO1 vV 21 -3 RO 0
8334 208E | O Binaaritulot DIOO — DI08 RO 0
8350 209E | O . Binaarilahté DO02 N/E/RW | 1 . O=ei foir.“nintoa
8352 20A0 0  Binaarilahtd DOOD NERW | 2 iz I/(ha'ilitrtigvalmis
12 = virtareferenssi-ilmoitus
28 = janniterajan ilmoitus
8366 20AE | O Virhekoodi t-0 0 0 RO 0 ks. Vikataulukko
8367 20AF | O Virhekoodi t-1 0 0 RO 0
8368 20B0 |0 . Virhekoodi t-2 0 0 RO 0
8369 20B1 |0 Virhekoodi t-3 0 0 RO 0
8370 20B2 |0 Virhekoodi t-4 0 0 RO 0
8371 20B3 |0 . Binaaritulot t-0 0 0 RO 0
8372 20B4 |0 Binaaritulot t-1 0 0 RO 0
8373 20B5 |0 Binaaritulot t-2 0 0 RO 0
8374 20B6 |0 . Binaaritulot t-3 0 0 RO 0
8375 20B7 |0 Binaaritulot t-4 0 0 RO 0
8391 20C7 |0 Tilasana t-0 0 0 RO 0
8392 20C8 |0 . Tilasana t-1 0 0 RO 0
8393 20C9 O Tilasana t-2 0 0 RO 0
8394 20CA | O Tilasana t-3 0 0 RO 0
8395 20CB |0 . Tilasana t-4 0 0 RO 0
8396 20CC |0 Jaahdytyselementtien °C 17 100 RO 0
lampatila t-0
8397 20CD |0 Jaahdytyselementtien °C 17 100 RO 0
lampdtila t-1
8398 20CE |0 . Jaahdytyselementtien . °C 17 100 RO 0
lampdtila t-2
8399 20CF 0  Jaahdytyselementtien ec 17 100 RO 0
lampdtila t-3
8400 20D0 | O Jaahdytyselementtien °C 17 100 RO 0
lampdtila t-4
8416 20E0 | O Kuormitus t-0 % 27 0 RO 0 0...100000, Step 1000
8417 | 20E1 0  Kuormitus t-1 % 27 0 RO 0 1 0...100000, Step 1000
8418 20E2 | O Kuormitus t-2 % 27 0 RO 0 0...100000, Step 1000
8419 20E3 | O Kuormitus t-3 % 27 0 RO 0 0...100000, Step 1000
8420 | 20E4 0  Kuormitus t-4 % 27 0 RO 0 0...100000, Step 1000
8421 20E5 |0 Valipiirin jannite t-0 \Y 21 -3 RO 0
8422 20E6 | O Valipiirin jannite t-1 V 21 -3 RO 0
8423 20E7 | O . Valipiirin jannite t-2 . \% 21 -3 RO 0
8424 20E8 | O Valipiirin jannite t-3 \Y 21 -3 RO 0
8425 20E9 | O Valipiirin jannite t-4 Vv 21 -3 RO 0
8461 210D |0 . Ohjearvolahde 0 0 N/E/RW | 17 . 17: Kiinted ohjearvo/Al01
16: SBus 1
15: Parametrin ohjearvo
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Indeksi Parametrit Yksikko Padasy | Oletus- Huomautus
arvo
Dez Hex Sub Lyh. | Koko | Muunn.
8462 210E |0 Ohjauslahde 0 0 N/E/RW | 0 0 = liittimet
3 =SBus
6 = Parametrin ohjaussana
8594 2192 |0 Tehdasasetus 0 0 E/RW 0 0=ei
1 = vakio
8596 2194 0 Tilastotietojen kuittaus 0 0 RW 0 Tilastotietojen kuittaus:
1: Vikamuisti
100: Min./maks. arvot
8597 2195 |0 RS-485-o0soite 0 0 N/E/RW | 0 0..99, Step 1
8598 2196 |0 RS-485-ryhmaosoite 0 0 N/E/RW | 100 100..199, Step1
8600 2198 |0 SBus-osoite 0 0 N/E/RW | 0 0..63, Step1
8601 2199 |0 SBus-ryhmaosoite 0 0 N/E/RW | 0 0..63, Step1
8602 219A | 0 SBus-aikavalvonnan aika s 4 -3 N/E/RW | 1000 0..650000, Step10
8603 219B |0 SBus-siirtonopeus [kBaud] 0 0 N/E/RW | 2 0=125
1=250
2 =500
3=1000
8609 21A1 0 Reagointi ulk. vika 0 0 N/E/RW | 2 0 = ei reagointia
1 = vain naytot
2 = paateasteen lukitus /
lukittu
8615 21AB | 0 Reagointi SBus-aikavalvonta 0 0 N/E/RW | 1 0 = ei reagointia
1 = vain naytot
2 = paateasteen lukitus /
lukittu
8618 219AA | 0 Auto-Reset 0 0 RO 0 Auto-Reset:
0: Auto-Reset pois
1: Auto-Reset paalla
8619 21AB | 0 Uudelleenkaynn.aika s 4 -3 RO 50 0..50000, Step 1
8723 2213 | 0 Lahtdjannite \Y 21 -3 RO 0
8724 2214 |0 Lahtojannite t-0 \Y 21 -3 RO 0
8725 2215 |0 Lahtéjannite t-1 \Y 21 -3 RO 0
8726 2216 | 0 Lahtdjannite t-2 \Y 21 -3 RO 0
8727 2217 |0 Lahtéjannite t-3 \Y 21 -3 RO 0
8728 2218 |0 Lahtéjannite t-4 \Y 21 -3 RO 0
8730 221A |0 Kuormitus % 27 -3 RO 0 0...150000, Step 1000
8785 2251 0 Parametrin ohjaussana 0 0 RW 0 Ks. ohjaussana1
8814 2129 |0 Kiintea ohjearvo 101 % 24 -3 N/E/RW | 0 0..150000, Step 1000
8815 212A | 0 Kiinted ohjearvo 110 % 24 -3 N/E/RW | 50000 0..150000, Step 1000
8816 212B |0 Kiintea ohjearvo 111 % 24 -3 N/E/RW | 100000 | 0..150000, Step 1000
8940 22EC |0 Varahtelyalttius % 27 -3 RO 0 0...100000, Step 1000
8941 22ED 0 Varahtelyalttius t-0 % 27 -3 RO 0 0...100000, Step 1000
8942 22EE |0 Varahtelyalttius t-1 % 27 -3 RO 0 0...100000, Step 1000
8943 22EF |0 Varahtelyalttius t-2 % 27 -3 RO 0 0...100000, Step 1000
8944 22F0 | O Varahtelyalttius t-3 % 27 -3 RO 0 0...100000, Step 1000
8945 22F1 0 Varahtelyalttius t-4 % 27 -3 RO 0 0...100000, Step 1000
8946 22F2 0 Valipiirin aaltoisuus \% 21 -3 RO 0
8947 22F3 | 0 Valipiirin aaltoisuus t-0 \Y 21 -3 RO 0
8948 22F4 | 0 Valipiirin aaltoisuus t-1 \% 21 -3 RO 0
8949 22F5 |0 Valipiirin aaltoisuus t-2 \% 21 -3 RO 0
8950 22F6 |0 Valipiirin aaltoisuus t-3 Vv 21 -3 RO 0
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Indeksi Parametrit Yksikko Padasy | Oletus- Huomautus
arvo
Dez Hex Sub Lyh. | Koko | Muunn.
8951 22F7 0 Valipiirin aaltoisuus t-4 V 21 -3 RO 0
8952 | 22F8 0  Analogialitin t-0 v o 21 3 RO 0
8953 | 22F9 0  Analogialitin t-1 vooo21 -3 RO 0
8954 | 22FA 0  Analogialitin t-2 vooo21 -3 RO 0
8955 | 22FB 0  Analogialiitin t-3 v 21 3 RO 0
8956 | 22FC 0  Analogialitin t-4 vooo21 -3 RO 0
8973 230D 0  Lahtojannite, min. vooo21 -3 RO 0
8974 | 230E 0  Lahtojannite, maks. v 21 3 RO 0
8975 | 230F 0  Lahtovirta, min. A 22 -3 RO 0
8976 | 2310 0  Lahtovirta, maks. A 22 -3 RO 0
8977 2311 0  Kuormavirta, min. A 22 3 RO 0
8978 2312 0 Kuormavirta, maks. A 22 -3 RO 0
8979 | 2313 0  Varahtelyalttius, min. % 27 -3 RO 0 0...100000, Step 1000
8980 2314 0  Varahtelyalttius, maks. % | 27 3 RO 0 0...100000, Step 1000
8981 2315 |0 Jaahdytyselementin lampo- | °C 17 100 RO 0
tila, maks.
8982 | 2316 0  Jadhdytyselementin lamps-  °C 17 100 RO 0
tila, maks.
8983 2317 0  Kuormitus, min. % 27 -3 RO 0 0...100000, Step 1000
8984 | 2318 0  Kuormitus, maks. % 27 -3 RO 0 0...100000, Step 1000
8985 2319 0  Valipiirin jannite, min. v 21 -3 RO 0
8986 2320 |0 Valipiirin jannite, maks. \Y 21 -3 RO 0
8987 2321 0 Valipiirin aaltoisuus, min. \% 21 -3 RO 0
8988 | 2322 0  Valipiirin aaltoisuus, maks. |V 21 -3 RO 0
9701 25E5 | 12 Tehoaste w 9 0 RO 0
9702 | 2566 5  Virhekoodi 0 0 RO 0 ks. Vikataulukko
10071 2757 1 Alavirhekoodi 0 0 RO 0 '
10072 | 2757 1 Alavirhekoodi t-0 0 0 RO 0
10072 2757 2 Alavirhekoodi t-1 0 0 RO 0
10072 2757 |3 Alavirhekoodi t-2 0 0 RO 0
10072 | 2757 |4 Alavirhekoodi t-3 0 0 RO 0
10072 2757 |5 Alavirhekoodi t-4 0 0 RO 0
10089 2769 1 Kuormavirta A 22 -3 RO 0
10090  276A | 1 Lahtévirta t-0 A 22 -3 RO 0
10090 276A |2  Lahtdvirta t-1 A 22 -3 RO 0
10090 276A |3 Lahtovirta t-2 A 22 -3 RO 0
10090 276A |4  Lahtovirtat-3 A 22 -3 RO 0
10090 276A |5  Lahtovirta t-4 A 22 -3 RO 0
10091 2768 1 Kuormavirta t-0 ‘A 22 -3 RO 0
10091 276B | 2 Kuormavirta t-1 A 22 -3 RO 0
10091 2768 3  Kuormavirta t-2 A 22 -3 RO 0
10091 276B 4  Kuormavirta t-3 A 22 -3 RO 0
10091 276B 5 Kuormavirta t-4 A 22 -3 RO 0
10092 | 276C | 1 Suurin mahdollinen A 22 -3 RO 0
kuormavirta
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Indeksi Parametrit Yksikko Padasy | Oletus- Huomautus
arvo
Dez Hex Sub Lyh. | Koko | Muunn.
10232 | 27F8 | 1 Ramppiaika 0 0 RO 0 0=20ms
. 1=100 ms
10232 | 27F8 |2 Ramppiaika t-0 0 0 RO 0 2 =200 ms
10232 | 27F8 |3 Ramppiaika t-1 0 0 RO 0 3 =600 ms
. 4 =1700 ms
10232 | 27F8 | 4 Ramppiaika t-2 0 0 RO 0 5= 3500 ms
10232 | 27F8 |5 Ramppiaika t-3 0 0 RO 0
10232 | 27F8 |6 Ramppiaika t-4 0 0 RO 0
10232 | 27F8 |7 Ramppiaika T0O 0 0 N/E/RW | 0
10232 | 27F8 | 8 Ramppiaika T01 0 0 N/E/RW | 0
10232 | 27F8 |9 Ramppiaika T10 0 0 N/E/RW | 0
10232 | 27F8 | 10 Ramppiaika T11 0 0 N/E/RW | 0
10233 | 27F9 |1 Taajuustila 0 0 N/E/RW | 0 0 = 25,0 kHz (master)
1 =slave
2=24,95kHz
3 =25,05kHz
10233 | 27F9 |2 Vaimennus 0 0 N/E/RW | 0 0 = pois
1 =paalla
10235 | 27FB 1 Reagointi Uz-alijannite 0 0 N/E/RW | 26 0 = ei reagointia
1 = vain naytot
2 = paateasteen lukitus/
lukittu
26 = nayttd/vikamuisti.
10236 | 27FC | 1 Laskimen kuittaus 0 0 RO 0 0..3
10237 | 27FD |1 Virran ohjearvo A 22 -3 RW 0
10237 | 27FD | 2 Virran ohjearvo T-0 A 22 -3 RO 0
10237 | 27FD |3 Virran ohjearvo T-1 A 22 -3 RO 0
10237 | 27FD | 4 Virran ohjearvo T-2 A 22 -3 RO 0
10237 | 27FD |5 Virran ohjearvo T-3 A 22 -3 RO 0
10237 | 27FD | 6 Virran ohjearvo T-4 A 22 -3 RO 0
10237 | 27FA | 10 Parametrin ohjearvo % 24 -3 RW 0 0...150000, Step 1000
10244 | 2804 1 Synkronoinnin aikaval- 0 0 N/E/RW | 1 0 = ei reagointia
vonnan reagointi 1 = vain naytot
2 = paateasteen lukitus/
lukittu
10420 | 28B4 Analogisen ohjearvon % 24 -3 N/E/RW | 100000 | 0..150000, Step 1000
vertailu
10421 | 28B5 |1 Pulssitila POO 0 0 N/E/RW | 0 0=ED100
T . 1=ED95
10421 | 28B5 |2 Pulssitila P01 0 0 N/E/RW | 0 2 = ED67
10421 | 28B5 |3 Pulssitila P10 0 0 N/E/RW | 0 3 =ED20
10421 | 28B5 |4 Pulssitila P11 0 0 N/E/RW | 0
10422 | 28B6 | 1 Sync-vaihekulma 10E- | 12 -3 N/E/RW | 0 0..360000, Step 1000
30

Kéyttohje — MOVITRANS®-systtohakkuri TPS10A




Liite
Muunnokset

11.2 Muunnokset

Muunnokset on selitetty alla:

(fysikaaliset arvot moninkertaisina tai yksikon osina)

= (siirretty arvo x yksikkd) x A + B

Esimerkki:
Lukuarvo = 1500

Kokoindeksi = 4; mittaussuure = aika

Muunnosindeksi = -3; mittayksikkd millisekunteina
=1500 ms =1500s x A+ B =1500sx 0,001 +0s=1,5s

11

Fysikaalinen suure Kokoindeksi 0 Yksikko (mitaton) @ Lyhenne Muunnosindeksi
Aika 4 Sekunti S 0
Millisekunti ms -3
Patoteho 9 Watti W 0
Kilowatti kw 3
Kulma 12 10E-3° 125
Lampdtila 17 Kelvin K 0
Celcius-aste °C 100
Fahrenheit-aste °F 101
Séahkojannite 21 Voltti \Y 0
Millivoltti mV -3
Sahkovirta 22 Ampeeri A 0
Milliampeeri mA -3
Suhde 24 Prosentti % 0

Muunnosindeksi A (muuntokerroin) 1/A (resiprookkinen B (poikkeama)
muuntokerroin)
0 1.E+0 1.E+0
10 =1.E+1 1.E+1
2 100 = 1.E+2 1.E+2
-1 0.1=1.E-1 1.E1
-2 0.01=1.E-2 1.E-2
-3 0.001 =1.E-3 1.E-3
100 1 1 273.15K
125 Pi/180000 180000/Pi 0
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12 Osoiteluettelo

Saksa

Paakonttori
Tuotantolaitos
Myynti

Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-Stralte 42
D-76646 Bruchsal
Postilokero-osoite
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal

Tel. +49 7251 75-0

Fax +49 7251 75-1970
http://www.sew-eurodrive.de
sew@sew-eurodrive.de

Huolto Keskiosa SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710
Competence Ernst-Blickle-StraRe 1 Fax +49 7251 75-1711
Center D-76676 Graben-Neudorf sc-mitte@sew-eurodrive.de
Pohjoisosa SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Alte Ricklinger Stralle 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (Hannoverin 1dhella) sc-nord@sew-eurodrive.de
Itdosa SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (Zwickaun lahella) sc-ost@sew-eurodrive.de
Eteldosa SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralRe 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (Miinchenin 1ahella) sc-sued@sew-eurodrive.de
Lansiosa SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstralle 1 Fax +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld (Dusseldorfin lahella) sc-west@sew-eurodrive.de
Elektroniikka SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Ernst-Blickle-Strale 42 Fax +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal sc-elektronik@sew-eurodrive.de
Drive Service Hotline / puhelinpéaivystys 24 h +49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357
Muiden huoltopisteiden yhteystiedot Saksassa pyynnosta.
Ranska
Tuotantolaitos Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Myynti 48-54, route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Huolto B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Tuotantolaitos Forbach SEW-EUROCOME Tel. +33 3 87 29 38 00

Zone Industrielle
Technopole Forbach Sud

B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex
Kokoonpano Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 557 26 39 00
Myynti Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Huolto 62, avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 472 1537 00
Parc d'Affaires Roosevelt Fax +334 721537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
Muiden huoltopisteiden yhteystiedot Ranskassa pyynndsta.
Alankomaat
Kokoonpano Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700
Myynti Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Huolto NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam
Algeria
Myynti Alger Réducom Tel. +213 21 8222-84

16, rue des Fréres Zaghnoun
Bellevue El-Harrach
16200 Alger

Fax +213 21 8222-84
reducom_sew@yahoo.fr
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Argentiina
Kokoonpano Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Myynti Centro Industrial Garin, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
Huolto Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar
1619 Garin http://www.sew-eurodrive.com.ar
Australia
Kokoonpano Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Myynti 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Huolto Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Belgia
Kokoonpano Bryssel SEW Caron-Vector Tel. +32 10 231-311
Myynti Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Huolto B-1300 Wavre http://www.sew-eurodrive.be
info@caron-vector.be
Huolto Teollisuus- SEW Caron-Vector Tel. +32 84 219-878
Competence vaihteet Rue de Parc Industriel, 31 Fax +32 84 219-879
Center BE-6900 Marche-en-Famenne http://www.sew-eurodrive.be
service-wallonie@sew-eurodrive.be
Antwerpen SEW Caron-Vector Tel. +32 364 19 333
Glasstraat, 19 Fax +32 3 64 19 336
BE-2170 Merksem http://www.sew-eurodrive.be
service-antwerpen@sew-eurodrive.be
Brasilia
Tuotantolaitos Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 2489-9133

Myynti Avenida Amancio Gaiolli, 152 - Rodovia Fax +55 11 2480-3328
Huolto Presidente Dutra Km 208 http://www.sew-eurodrive.com.br
Guarulhos - 07251-250 - SP sew@sew.com.br
SAT - SEW ATENDE - 0800 7700496
Muiden huoltopisteiden yhteystiedot Brasiliassa pyynnosta.
Bulgaria
Myynti Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9151160
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9151166
BG-1606 Sofia bever@fastbg.net
Chile
Kokoonpano Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Myynti Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Huolto Parque Industrial Valle Grande http://www.sew-eurodrive.cl
LAMPA ventas@sew-eurodrive.cl
RCH-Santiago de Chile
Postilokero-osoite
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Egypti
Myynti Kairo Copam Egypt Tel. +20 2 22566-299 + 1 23143088
Huolto for Engineering & Agencies Fax +20 2 22594-757
33 El Hegaz ST, Heliopolis, Cairo http://www.copam-egypt.com/
copam@datum.com.eg
Espanja
Kokoonpano Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 94 43184-70
Myynti Parque Tecnolégico, Edificio, 302 Fax +34 94 43184-71
Huolto E-48170 Zamudio (Vizcaya) http://www.sew-eurodrive.es

sew.spain@sew-eurodrive.es
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Etela-Afrikka

Kokoonpano Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
Myynti Eurodrive House Fax +27 11 494-3104
Huolto Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads http://www.sew.co.za
Aeroton Ext. 2 info@sew.co.za
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Cape Town SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens cfoster@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaco Place Fax +27 31 700-3847
Pinetown cdejager@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Gabon
Myynti Libreville ESG Electro Services Gabun Tel. +241 7340-11
Feu Rouge Lalala Fax +241 7340-12
1889 Libreville
Gabun
Hong Kong
Kokoonpano Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 36902200
Myynti Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 36902211
Huolto Hong Leong Industrial Complex contact@sew-eurodrive.hk
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Intia
Kokoonpano Vadodara SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel.+91 265 2831086
Myynti Plot No. 4, GIDC Fax +91 265 2831087
Huolto PORRamangamdi « Vadodara - 391 243 http://www.seweurodriveindia.com
Gujarat sales@seweurodriveindia.com
subodh.ladwa@seweurodriveindia.com
Kokoonpano Chennai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel.+91 44 37188888
Myynti Plot No. K3/1, Sipcot Industrial Park Phasell Fax +91 44 37188811
Huolto Mambakkam Village c.v.shivkumar@seweurodriveindia.com
Sriperumbudur- 602105
Kancheepuram Dist, Tamil Nadu
Irlanti
Myynti Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Huolto 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate info@alperton.ie
Glasnevin, Dublin 11 http://www.alperton.ie
Iso-Britannia
Kokoonpano Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Myynti Beckbridge Industrial Estate Fax +44 1924 893-702
Huolto P.O. Box No.1 http://www.sew-eurodrive.co.uk
GB-Normanton, West- Yorkshire WF6 1QR info@sew-eurodrive.co.uk
Israel
Myynti Tel-Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. +972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Fax +972 3 5599512
58858 Holon http://www.liraz-handasa.co.il
office@liraz-handasa.co.il
Italia
Kokoonpano Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801
Myynti Via Bernini, 14 Fax +39 02 96 799781
Huolto 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it

sewit@sew-eurodrive.it
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Itavalta
Kokoonpano Wien SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Myynti Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Huolto A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Japani
Kokoonpano lwata SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Myynti 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373814
Huolto Iwata http://www.sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka 438-0818 sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Kamerun
Myynti Douala Electro-Services Tel. +237 33 431137
Rue Drouot Akwa Fax +237 33 431137
B.P. 2024, Douala
Kanada
Kokoonpano Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Myynti 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Huolto Bramalea, Ontario L6T3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
marketing@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
7188 Honeyman Street Fax +1 604 946-2513
Delta. B.C. V4G 1 E2 marketing@sew-eurodrive.ca
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Fax +1 514 367-3677
LaSalle, Quebec H8N 2V9 marketing@sew-eurodrive.ca
Muiden huoltopisteiden yhteystiedot Kanadassa pyynnosta.
Kiina
Tuotantolaitos Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Kokoonpano No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25322611
Myynti Tianjin 300457 info@sew-eurodrive.cn
Huolto http://www.sew-eurodrive.cn
Kokoonpano Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Myynti 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Huolto Suzhou Industrial Park suzhou@sew-eurodrive.cn
Jiangsu Province, 215021
Guangzhou SEW-EURODRIVE (Guangzhou) Co., Ltd. Tel. +86 20 82267890
No. 9, JunDa Road Fax +86 20 82267891
East Section of GETDD guangzhou@sew-eurodrive.cn
Guangzhou 510530
Shenyang SEW-EURODRIVE (Shenyang) Co., Ltd. Tel. +86 24 25382538
10A-2, 6th Road Fax +86 24 25382580
Shenyang Economic Technological shenyang@sew-eurodrive.cn
Development Area
Shenyang, 110141
Wuhan SEW-EURODRIVE (Wuhan) Co., Ltd. Tel. +86 27 84478398
10A-2, 6th Road Fax +86 27 84478388
No. 59, the 4th Quanli Road, WEDA
430056 Wuhan
Muiden huoltopisteiden yhteystiedot Kiinassa pyynnosta.
Kolumbia
Kokoonpano Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Myynti Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Huolto Bodega 6, Manzana B http://www.sew-eurodrive.com.co
Santafé de Bogota sewcol@sew-eurodrive.com.co
Korea
Kokoonpano Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Myynti B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Huolto 1048-4, Shingil-Dong http://www.sew-korea.co.kr

Ansan 425-120

master@sew-korea.co.kr
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Korea
Busan SEW-EURODRIVE KOREA Co., Ltd. Tel. +82 51 832-0204
No. 1720 - 11, Songjeong - dong Fax +82 51 832-0230
Gangseo-ku master@sew-korea.co.kr
Busan 618-270
Kreikka
Myynti Ateena Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
Huolto 12, Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136, GR-18545 Piraeus http://www.boznos.gr
info@boznos.gr
Kroatia
Myynti Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Huolto PIT Erdody 4 Il Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@inet.hr
Latvia
Myynti Riika SIA Alas-Kuul Tel. +371 7139253
Katlakalna 11C Fax +371 7139386
LV-1073 Riga http://www.alas-kuul.com
info@alas-kuul.com
Libanon
Myynti Beirut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 4947-86
B. P. 80484 +961 1 4982-72
Bourj Hammoud, Beirut +961 3 2745-39
Fax +961 1 4949-71
ssacar@inco.com.lb
Liettua
Myynti Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Naujoji 19 Fax +370 315 56175
LT-62175 Alytus info@irseva.lt
http://www.sew-eurodrive.lt
Luxemburg
Kokoonpano Bryssel CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 10 231-311
Myynti Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Huolto B-1300 Wavre http://www.sew-eurodrive.lu
info@caron-vector.be
Malesia
Kokoonpano Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Myynti No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Huolto 81000 Johor Bahru, Johor sales@sew-eurodrive.com.my
West Malaysia
Marokko
Myynti Casablanca Afit Tel. +212 22618372
5, rue Emir Abdelkader Fax +212 22618351
MA 20300 Casablanca ali.alami@premium.net.ma
Meksiko
Kokoonpano Quéretaro SEW-EURODRIVE MEXICO SA DE CV Tel. +52 442 1030-300
Myynti SEM-981118-M93 Fax +52 442 1030-301
Huolto Tequisquiapan No. 102 http://www.sew-eurodrive.com.mx
Parque Industrial Quéretaro scmexico@seweurodrive.com.mx
C.P. 76220
Quéretaro, México
Norja
Kokoonpano Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 24 10 20
Myynti Solgaard skog 71 Fax +47 69 24 10 40
Huolto N-1599 Moss http://www.sew-eurodrive.no

sew@sew-eurodrive.no

Kayttéohje — MOVITRANS®-syéttéhakkuri TPS10A




Osoiteluettelo

12

Norsunluurannikko

Myynti Abidjan SICA Tel. +225 2579-44
Ste industrielle et commerciale pour I'Afrique Fax +225 2584-36
165, Bld de Marseille
B.P. 2323, Abidjan 08
Peru
Kokoonpano Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Myynti S.AC. Fax +51 1 3493002
Huolto Los Calderos, 120-124 http://www.sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Portugali
Kokoonpano Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Myynti Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Huolto P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Puola
Kokoonpano todz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.o0. Tel. +48 42 676 53 00
Myynti ul. Techniczna 5 Fax +48 42 676 53 49
Huolto PL-92-518 £6dz http://lwww.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
24 tunnin palvelu Tel. +48 602 739 739
(+48 602 SEW SEW)
sewis@sew-eurodrive.pl
Romania
Myynti Bukarest Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Huolto str. Madrid nr.4 Fax +40 21 230-7170
011785 Bucuresti sialco@sialco.ro
Ruotsi
Kokoonpano Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442 00
Myynti Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442 80
Huolto S-55303 JOonkoping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 Jonk&ping jonkoping@sew.se
Senegal
Myynti Dakar SENEMECA Tel. +221 338 494 770
Mécanique Générale Fax +221 338 494 771
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar
Serbia
Myynti Belgrad DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 347 3244 /
Ustanicka 128a +381 11 288 0393
PC Kosum, IV floor Fax +381 11 347 1337
SCG-11000 Beograd office@dipar.co.yu
Singapore
Kokoonpano Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701
Myynti No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Huolto Jurong Industrial Estate http://www.sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644 sewsingapore@sew-eurodrive.com
Slovakia
Myynti Bratislava SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 2 33595 202
Rybni¢na 40 Fax +421 2 33595 200
SK-831 06 Bratislava sew@sew-eurodrive.sk
http://www.sew-eurodrive.sk
Zilina SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 41 700 2513

Industry Park - PChZ
ulica M.R.Stefanika 71
SK-010 01 Zilina

Fax +421 41 700 2514
sew@sew-eurodrive.sk

SEW-Eurodrive SK s.r.o.
Rudlovska cesta 85
SK-974 11 Banska Bystrica

Tel. +421 48 414 6564
Fax +421 48 414 6566
sew@sew-eurodrive.sk
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Slovakia
Kosice SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 55 671 2245
Slovenska ulica 26 Fax +421 55 671 2254
SK-040 01 Kosice sew@sew-eurodrive.sk
Slovenia
Myynti Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Huolto Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Suomi
Kokoonpano Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Myynti Vesimaentie 4 Fax +358 3 780-6211
Huolto FIN-15860 Hollola 2 sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Tuotantolaitos Karkkila SEW Industrial Gears Oy Tel. +358 201 589-300
Kokoonpano Valurinkatu 6, PL 8 Fax +358 201 589-310
Huolto F1-03600 Kakkila, 03601 Karkkila sew@sew.fi
http://www.sew-eurodrive.fi
Sveitsi
Kokoonpano Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717
Myynti Jurastrasse 10 Fax +41 61 417 1700
Huolto CH-4142 Miinchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Tanska
Kokoonpano Koéopenhamina SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Myynti Geminivej 28-30 Fax +45 43 9585-09
Huolto DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Thaimaa
Kokoonpano Chonburi SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Myynti 700/456, Moo.7, Donhuaroh Fax +66 38 454288
Huolto Muang sewthailand@sew-eurodrive.com
Chonburi 20000
TSekin tasavalta
Myynti Praha SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 255 709 601
Business Centrum Praha Fax +420 220 121 237
Luzna 591 http://www.sew-eurodrive.cz
CZ-16000 Praha 6 - Vokovice sew@sew-eurodrive.cz
Tunesia
Myynti Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 71 4340-64 + 71 4320-29
Zone Industrielle Mghira 2 Fax +216 71 4329-76
Lot No. 39 tms@tms.com.tn
2082 Fouchana
Turkki
Kokoonpano Istanbul SEW-EURODRIVE Tel. +90 216 4419164, 3838014,
Myynti Hareket Sistemleri San. ve Tic. Ltd. Sti. 3738015
Huolto Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 Fax +90 216 3055867
TR-34846 Maltepe ISTANBUL http://www.sew-eurodrive.com.tr
sew@sew-eurodrive.com.tr
Ukraina
Myynti Dnepropetrovsk SEW-EURODRIVE Tel. +380 56 370 3211
Huolto Str. Rabochaja 23-B, Office 409 Fax +380 56 372 2078
49008 Dnepropetrovsk http://www.sew-eurodrive.ua
sew@sew-eurodrive.ua
Unkari
Myynti Budapest SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Huolto H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50

Kunigunda u. 18

office@sew-eurodrive.hu

Kayttéohje — MOVITRANS®-syéttéhakkuri TPS10A




Osoiteluettelo

12

USA
Tuotantolaitos Kaakkois- SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Kokoonpano Yhdysvallat 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Myynti P.O. Box 518 Fax Manufacturing +1 864 439-9948
Huolto Lyman, S.C. 29365 Fax Assembly +1 864 439-0566
Fax Confidential/HR +1 864 949-5557
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Kokoonpano Koillis- SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Myynti Yhdysvallat Pureland Ind. Complex Fax +1 856 845-3179
Huolto 2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Keskilansi SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Fax +1 937 440-3799
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Lounais- SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
Yhdysvallat 3950 Platinum Way Fax +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Lansi- SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
Yhdysvallat 30599 San Antonio St. Fax +1 510 487-6433

Hayward, CA 94544

cshayward@seweurodrive.com

Muiden huoltopisteiden yhteystiedot USA:ssa pyynnosta.

Uusi-Seelanti

Kokoonpano Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Myynti P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Huolto 82 Greenmount drive http://www.sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland sales@sew-eurodrive.co.nz
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Valko-Venéja
Myynti Minsk SEW-EURODRIVE BY Tel.+375 (17) 298 38 50
RybalkoStr. 26 Fax +375 (17) 29838 50
BY-220033 Minsk sales@sew.by
Venaja
Kokoonpano Pietari ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 3332522 +7 812 5357142
Myynti P.O. Box 36 Fax +7 812 3332523
Huolto 195220 St. Petersburg Russia http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
Venezuela
Kokoonpano Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Myynti Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275
Huolto Zona Industrial Municipal Norte http://www.sew-eurodrive.com.ve
Valencia, Estado Carabobo ventas@sew-eurodrive.com.ve
sewfinanzas@cantv.net
Viro
Myynti Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230

Reti tee 4
EE-75301 Peetri killa, Rae vald, Harjumaa

Fax +372 6593231
veiko.soots@alas-kuul.ee
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