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Berdrda komponenter
MOVIMOT® i kategori 113D

1 Berdrda komponenter

1.1 MOVIMOT®i kategori 13D

Denna Montage- och driftsinstruktion galler féljande MOVIMOT®-drivenheter:

57917AXX
280 — 1400 1/min A\ 3 x 400 — 500 V (400 V)
Typ Pn Mn Ma/Mp Np Iy | cOso Jmot MBmax
[kW] = [Nm] [Nm] [2/min] | [A] [20"* kgm?] [20* kgm?] [Nm]
utan broms med broms

DT71D4/.../MMO3/113D V) 0,25 1,7 1,8 1400 1,0 0,99 4,61 5,51 5
DT80K4/.../MM05/113D 1) 0,37 2,5 1,8 1400 13 0,99 6,55 7,45 10
DT8ON4/.../MMO7/113D V) 0,55 3,7 1,8 1400 1,6 0,99 8,7 9,6 10
DT90S4/../MM11/113D V) 0,75 51 1,8 1400 1,9 0,99 25 30,4 20
DT90L4/.../MM15/113D 1) 1,1 7,5 1,8 1400 2,4 0,99 34 39,4 20
DV100M4/.../MM22/113D D) 1,5 10,2 1,8 1400 3,5 0,99 53 59 40
DV100L4/.../MM30/113D V) 2,2 15 1,8 1400 5,0 0,99 65 71 40

1) Tillval med pabyggt faltbussgranssnitt

290 — 2900 1/min A 3 x 400 — 500 V (400 V)
Typ Pn My Ma/M, Nnp lhy | coso JImot MBmax

[kW] | [Nm] [Nm] [1/min] | [A] [104 kgm2] [10 kgm2] [Nm]
utan broms med broms

DT71D4/.../IMMO5/113D D) 0,37 1,2 1,8 2900 1,3 0,99 4,61 5,51 5
DT80K4/.../.MMO7/113D V) 0,55 1,8 1,8 2900 1,6 0,99 6,55 7,45 10
DT8ON4/.../MM11/113D Y 0,75 2,5 1,8 2900 1,9 0,99 8,7 9,6 10
DT90S4/.. /MM15/113D Y 11 3,6 1,8 2900 2,4 0,99 25 30,4 20
DTOO0L4/.../MM22/113D V) 1,5 4.9 1,8 2900 3,5 0,99 34 39,4 20
DV100M4/.../MM30/113D V) 2,2 7,2 1,8 2900 5,0 0,99 53 59 40
DV100L4/.../MM3X/I3D 3,0 9,9 1,8 2900 6,7 0,99 65 71 40

1) Tillval med pébyggt faltbussgranssnitt
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Berdrda komponenter
MOVIMOT® i kategori 113D med GP-funktion (Gear Protection)

1.2 MOVIMOT®i kategori 113D med GP-funktion (Gear Protection)
Varianter med reducerad effekt

57917AXX
60 — 2900 1/min A 3 x 400 — 500 V (400 V)

Typ Pn M, Mtranslag/ Nnp lhy | cos¢ JImot Mg max

[kW] | [Nm] Mn [2/min] | [A] [10-4kgm 2] [10-4kgm 2] = [Nm]

utan broms med broms

DT71D4/.../MM03C-GPY 0,3 1,00 1,25 2900 0,95 0,99 4,61 5,51 5
DT80K4/.../MM05C-GPY 0,4 1,4 1,24 2900 1,1 0,99 6.55 7,45 10
DT80N4/.../MM07C-GPY 0,6 2,1 1,21 2900 1,3 0,99 8,7 9,6 10
DT90L4/.../MM15C-GPY 1,3 4,3 . 1,18 . 2900 2,5 0,99 34 39,4 20
DV100L4/.../MM30C-GPY 2,6 8,5 1,2 2900 5,0 0,99 65 71 40

1) Tillval med pabyggt faltbussgranssnitt

Montage- och driftsinstruktion — Explosionsskyddade MOVIMOT® drivenhet i kategori 3D




Berdrda komponenter
Faltbussgranssnitt i kategori 113D (zon 22)

1.3 Faltbussgranssnitt i kategori 113D (zon 22)1)

Varianter

Varianter

=N

A

Faltbussgranssnitt + modulhallare

MFP21D/Z21D/113D

Artikelnummer 0823680 1
Anslutningssétt ]
Sensorer / Stalldon Plintar
Digitala ingangar 4
Digitala utgangar 2

Faltbussgranssnitt + modulhallare

MFI21A/Z11A/II3D

Artikelnummer 0823681 X
Anslutningssatt ;
Sensorer / Stélldon Plintar
Digitala ingangar 4
Digitala utgangar 2

1.4 Borvardesomvandlare MLA12A i kategori 113D

i

Borvardesomvandlare MLA12A i kategori 113D levereras endast pabyggd pa

MOVIMOT®-anslutningsl&dor.

Borvardesomvandlare
Artikelnummer

1) | kombination med MOVIMOT® i kategori I13D (zon 22)

"

MLA12A
08232342
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Viktiga anvisningar
Séakerhets- och varningsanvisningar

2 Viktiga anvisningar
2.1 Sakerhets- och varningsanvisningar

Foljande sakerhets- och varningsanvisningar maste ovillkorligen beaktas!

Elektrisk fara.
Maojliga foljder: Dodsolycka eller svara skador.

Livsfara.
Mojliga foljder: Dodsolycka eller svara skador.

Farlig situation.
Mojliga foljder: Latta eller obetydliga skador.

Skadlig situation.
Mgjliga foljder: Skador pa apparater och omgivning.

Anvandartips och nyttig information.

Viktiga anvisningar for explosionsskydd

SECNON- N

Anvisningarna i denna Montage- och driftsinstruktion maste foljas. Detta ar en forutsatt-
ning for storningsfri drift och for att eventuella garantiansprék skall uppfyllas. Las darfor
Montage- och driftsinstruktionen innan arbetet med drivenheten pabérjas!

Montage- och driftsinstruktionen innehaller viktiga anvisningar for service. Den skall dar-
for forvaras i apparatens narhet.

2.2 Kompletterande underlag
» Handbok "PROFIBUS-granssnitt och -faltférdelare"

I..l « Handbok "InterBus-granssnitt och -faltférdelare”
[ XY\
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Viktiga anvisningar
Avsedd anvandning

2.3 Avsedd anvéndning

Explosionsfarliga blandningar kan, tilsammans med heta, spanningsférande el-
ler rorliga komponenter pa elektriska maskiner, ge upphov till svara skador och
dodsfall.

Montage, anslutning och idrifttagning samt underhalls- och reparationsarbeten
far endast utféras av behorig eltekniker och under beaktande av:

Denna instruktion
Data pa markskylten
Varnings- och anvisningsskyltarna pa motor/vaxelmotor

Alla dvriga projekteringsunderlag, idrifttagningsanvisningar och kopplingsscheman
som hor till produkten

For anlaggningen géllande bestammelser och krav

Gallande nationella och regionala féreskrifter (explosionsskydd/sékerhet/forebyg-
gande av olycksfall)

Normativa grund- MOVIMOT®-drivenheter och de i denna Montage- och driftsinstruktion beskrivna tillva-
principer len ar avsedda for industrianlaggningar. De uppfyller gallande normer och foreskrifter.

Lagspanningsdirektivet 73/23/EEG
EN 50281-1-1: Elmaterial i omraden

med explosiv dammatmosféar: Skydd genom kapsling
EN 50014: Explosionsskyddad elektrisk materiel:

Allménna bestammelser

och uppfyller darmed radets direktiv 94/9/EG.

TillAmpnings- .
miljo

Apparatgrupp Il
Kategori 3D for anvéandning i zon 22, inget ledande stoft (enligt EN 50281-1-1)

Maximal yttemperatur 120°C. Harifr&n avvikande yttemperaturer anges pa markskyl-
ten

Omgivningstemperatur -20 till +40°C. HarifrAn avvikande omgivningstemperaturer
anges pa markskylten

Installationshojd max. 1000 m
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Viktiga anvisningar
Atervinning

Skyddsklass for
kapsling

En forutsattning for att kraven pa explosionsskyddade apparater skall uppfyllas ar att
skyddsklassen uppratthalls under hela drifttiden. Darfor kravs stor omsorg redan vid an-
slutning av apparaten.

Forutsattningar for uppratthallande av skyddsklass:
» Angiven skyddsklass garanteras endast vid felfria och korrekt monterade tétningar.
« Skyddsfolien éver diagnoslysdioderna far inte vara skadad.

Foljande anvandningsomraden ar forbjudna om inget annat uttryckligen anges:

« Motorerna far inte utsattas for skadlig strélning. Kontakta SEW-EURODRIVE i fore-
kommande fall.

e Explosionsskyddade motorer kan vid korrekt anvandning inte antdnda explosiva
blandningar.

De far dock inte utsattas for gaser, angor eller stoft som aventyrar driftsakerheten ge-
nom t.ex.

korrosion

skador pa skyddsmalning
skador pa tatningsmaterial
— 0SV.

e Anvéandning i ej stationara tillampningar dar det férekommer mekaniska vibrations-
och stétbelastningar som éverstiger vad som tillats enligt EN 50178.

* Anvéandning dar omformaren MOVIMOT® ensam skall uppfylla sdkerhetsfunktioner
(utan 6verordnade sakerhetssystem) som innefattar person- och maskinskydd.

2.4 Atervinning

Denna produkt bestar av

» Jarn

o Aluminium

* Koppar

* Plast

» Elektronikkomponenter

Ta hand om delarna enligt géllande foreskrifter!
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Sakerhetsanvisningar
Atervinning

3

Sékerhetsanvisningar

Skadade produkter far aldrig installeras eller tas i drift. Meddela omedelbart eventu-
ella transportskador till transportforetaget.

Installation, idrifttagning och underhall pA MOVIMOT® far endast goras av kompe-
tent elinstallatér med adekvat utbildning i olycksfallsskydd och i enlighet med géllan-
de foreskrifter (t.ex. EN 60204, VBG 4, DIN-VDE 0100/0113/0160).

Skyddsatgarder och skyddsanordningar maste uppfylla gallande foreskrifter (t.ex.
EN 60204 eller EN 50178).

Nodvandig skyddsatgard: Jordning av MOVIMOT®

Apparaten uppfyller alla krav fér saker franskiljning av effekt- och elektronikanslut-
ningar enligt EN 50178. For att garantera saker franskiljning maste alla anslutna
stromkretsar ocksa uppfylla kraven for saker franskiljning.

Fore borttagning av MOVIMOT®-omformaren méaste apparaten skiljas frn natspan-
ningen. Farliga spanningar kan dock finnas kvar i upp till 1 minut efter franskiljning.

N&r natspanning ar ansluten till MOVIMOT® méste anslutningsladan vara stangd,
dvs. MOVIMOT®-omformaren vara paskruvad.

Att driftindikeringen eller annan indikering ar slackt ar ingen garanti for att omforma-
ren ar spanningslos och skild fran natspanningen.

Mekanisk blockering eller apparatens interna sakerhetsfunktioner kan leda till att mo-
torn stannar. Vid eliminering av orsaken eller vid Reset kan motorn starta av sig sjalv.
Om detta av sékerhetsskal inte kan accepteras for den drivha maskinen skall MOVI-
MOT® skiljas frAn natet innan stérningsorsaken elimineras.

Varning for heta ytor: Yttemperaturen pa MOVIMOT® (i synnerhet kylelementet) kan
under drift éverstiga 60°C!

Montage- och driftsinstruktion — Explosionsskyddade MOVIMOT® drivenhet i kategori 3D
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Apparatuppbyggnad
Omformare MOVIMOT®

Apparatuppbyggnad
Omformare MOVIMOT®

©COoNOTMWNE

16.
17.
18.
19.

Beteckning for kopplingstyp

Anslutningslada (exempel, storlek 2)

Kontaktdon mellan anslutningsenhet och omformare

MOVIMOT®-omformare med kylelement (exempel, storlek 2)
Anslutningsenhet med plintar

Skruv for skyddsjord (PE) ©

Elektronikplint X2

Internt bromsmotstand BW (standard p& motorer utan broms)

Anslutning av bromsspole (X3). Vid motorer utan broms: Anslutning av internt
bromsmotstand BW. (standard)

.Natanslutning L1, L2, L3 (X3) (lamplig for 2 x 4 mm2)

. Skruv for skyddsjord (PE) @

. Kabelforskruvningar

. Elektronikmarkskylt

. Skyddskapa for omformarelektronik

. Borvardespotentiometer f1 (e synlig), pa ovansidan av omformare MOVIMOT®

tillganglig via en férskruvning

Borvardesomkopplare f2 (grén)

Omkopplare t1 for instéllning av ramptid (vit)

DIP-omkopplare S1 och S2 (for installningsméjligheter, se avsnittet "Idrifttagning™)
Statuslysdiod (synlig pa ovansidan av omformaren MOVIMOT®, se avsnittet "Diagnostik")

16 17 18 19

56017AXX
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Apparatuppbyggnad 4
Omformare MOVIMOT®

4.1.1

Motormarkskylt
(exempel)

Markskylt, typbeteckningar

FA47/12GD DT71D4/BMG/MMO03-GP/MLA

( N\
SEWEEURE@DGIVS CE
Bruchsal/Germany

Tp  [FA47/12GD DT71D4/BMG/MMO3-GP/MLA \
N, [3009818304.0001. 05 | 3 AU ECH
Imin  [2900/100Hz | Ta'c [20 - +50 ‘
W [030 | kg 14 ] mB3_] i\:lo
50/60HzV [400 - 500 ] A[0.95 ] rB4_]
Ma Nm  cos P K. \ |
(13D ] [EExT 140C | Baujahr
\ |
Bremse  V Nm Gleichrichter [ 1 1881507.10

L 70 [CLP HC 220 SYNTH.OL/1,50L ] Made in Germany )

57918AXX

|— Tillaggsutférande, omformare D

Frekvensomformare MOVIMOT®
MM.. = Standardutférande
MM..-GP = Utférande med GP-funktioner

Tillaggsutférande, motor (broms)

Storlek, motorns poltal

Motorserie

Vaxlar i EX-utférande enligt radets direktiv

94/9/EG

Vaxelstorlek

Véaxelserie

1) Endast fabriksinstallerade tillval anges pa méarkskylten.
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Apparatuppbyggnad
Omformare MOVIMOT®

Omformarmarks-
kylt (exempel)

Apparatméarkning

T T
I

Beh Pt SEIISES4  Seven MrOTAGESE
Lhix: 15 jhepaasg | g 0]

LT LT .
BODRIVE ¢ V4t tosy &b Um0 U gy
Bl fHE al1DW fe 3_10fkn
D-TEld Bruchaal b A RA AL ATMAL LW Fiapas
Aairabqumiticier T -22 50 NEMTE

M e 0 DRy

- J

57800AXX

MM 15 C — 503 — 04/113D

| Apparatgrupp Il
Kategori 3D (dammexplosionsskydd)

Specialutférande 04

Anslutningstyp (3 = 3-fas)

Anslutningsspénning
(50 = 400...500 V()

Version C

Apparateffekt (15 = 1,5 kW)

Typserie MOVIMOT®

Apparatmarkningen [1] pa ovansidan av omformare MOVIMOT® visar omformartyp [2]
och omformarens bestéllningsnummer [3].

@) m?MM‘ﬂ 5C-503-04 %

Bl—18205054
MOVIMOT® “'> @EW
18205054 [1]

Ol Q

58026AXX
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Apparatuppbyggnad
Faltbussgranssnitt

4.2  Faltbussgranssnitt

Faltbussgréans-
snitt MF.21

56938AXX

1 Diagnoslysdioder
2 Diagnosgranssnitt (under forskruvningen)

Forskruvningen till diagnosgranssnittet (2) far inte 6ppnas i explosionsfarlig at-
mosfar.
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A Apparatuppbyggnad
Faltbussgranssnitt

Modulundersida
(alla MF..-varian-

ter)
01802CDE
1 Forbindelse med anslutningsmodul
2 DIP-omkopplare (variantberoende)
3 Tatning
Apparatuppbygg-
nad/anslutnings-
modul MFZ...

56941AXX

1 Plintrad (X20)

2 2 x potentialfri plintrad
vidarekoppling av 24 V till oberoende utvéarderingsenhet.
Ytterligare information finns i kapitlet "Elektrisk installation"
Varning: Far inte anvandas for skarmning!

3 Kabelforskruvning M20

4 Kabelférskruvning M12

5 Jordskruv
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Apparatuppbyggnad
Faltbussgranssnitt

4.2.1 Markskylt, typbeteckning for faltbussgrénssnitt (exempel)

@ 113D EEx IP65 T120°C
EURODRIVE

Made in Germany Feldbus-Schnittstelle / Fieldbus interface

TYP: MFP21D/Z21D/II3D
Sach-NR.: 08236801

57296AXX

MFP 21 D /2721 D /113D

| Apparatgrupp Il

Kategori 3D (dammexplosionsskydd)

Varianter

Anslutningsmodul:
721 = for PROFIBUS
Z11 = InterBus

Varianter

21=4x1/2x0 (anslutning via plintar)

MFP21D
MFI21A

PROFIBUS
InterBus

Montage- och driftsinstruktion — Explosionsskyddade MOVIMOT® drivenhet i kategori 3D
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Mekanisk installation
MOVIMOT®

5 Mekanisk installation
51 MOVIMOT®

5.1.1

Innan arbetet
paborjas

Toleranser vid

monteringsarbete

Uppstéallning av
MOVIMOT®

Installationsforeskrifter
MOVIMOT® far endast monteras om:

« uppgifterna pa drivenhetens markskylt dverensstammer med natspanningen

« drivenheten &r oskadad (inga skador fran transport eller férvaring)
* man har konstaterat att villkoren for driftmiljo uppfylls (se avsnittet "Viktiga anvisnin-

gar”)

Axelande

Diametertolerans enligt DIN 748
e ISO k6 vid & < 50mm
e I1SO M6 vid & > 50mm

(centreringshal enligt DIN 332, Form DR)

Flansar

Centrertolerans enligt DIN 42948
e ISOj6vid ¥ <230 mm
e ISO h6 vid & > 230 mm

« MOVIMOT® far endast stallas upp/monteras i angiven byggform, pa en jamn, vibra-
tionsfri och deformationsstyv underkonstruktion.

« Befria axelandarna noga fran korrosionsskyddsmedel (anvand konventionellt 16s-
ningsmedel). Losningsmedlet far inte komma in i lager och packningar — risk for ma-

terialskador!

* Rikta upp MOVIMOT® och den drivna utrustningen omsorgsfullt fér att inte motor-
axlarna skall belastas otillatet (beakta tillatna tvar- och axialkrafter!)

 Inga stotar och slag mot axelandarna far forekomma.

« Vertikalbyggformer skall skyddas med huvar sa att inte frammande partiklar
eller vatska kan tranga in (skyddshuv C)!

« Tillse att kylluft kan cirkulera fritt och att inte varm franluft frdn andra aggregat kan

sugas in.

- Balansera i efterhand delar som skall dras pa axeln med halv kil (drivaxlarna ar

balanserade med halv Kkil).

e Vid anvandning av remskivor:

— Anvand endast remmar som inte blir elektrostatiskt uppladdade.
— Maximal tilldten tvarkraft far inte 6verskridas. F6r motorer utan vaxel, se

avsnittet "Tekniska data".
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Mekanisk installation
MOVIMOT®

Installation i
vatutrymmen
eller utomhus

Tillatet atdrag-
ningsmoment

» Anvand lampliga kabelférskruvningar for natkabeln (satt i reduceringspluggar vid be-
hov)

+ Stryk patatningsmassa pa kabelférskruvningarnas och skruvlockens gangor och dra
at ordentligt. Stryk sedan pa& annu en gang.

» Téata kabelgenomféringarna noga.

» Fore atermontering, rengdr noggrant tatningsytorna pa omformare MOVIMOT®.
» Forbattra vid behov korrosionsskyddsbelaggningen

» Verifiera att skyddsgraden enligt méarkskylten ar tillaten

Omformare MOVIMOT®
Korsdra fastskruvarna fér omformare MOVIMOT® till 3,0 Nm.

57919AXX

Fl-potentiometerforslutning
Dra at F1-potentiometerforslutningsskruven till 2,5 Nm.

58105AXX
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5.2

521

Mekanisk installation
Faltbussgranssnitt

Faltbussgranssnitt

» Observera anvisningarna i kapitlet "Elektrisk installation" vid montering av kabelfor-
skruvningar.

« Korsdra skruvarna for faltbussgranssnittet pa anslutningsmodulen till 2,5 Nm.

57847AXX

Faltbussgranssnitt pabyggt p& anslutningslddan pa MOVIMOT®

Installation och montering p& anslutningsladan p& MOVIMOT® far endast utféras
av SEW-personal!
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Mekanisk installation 5
Borvardesomvandlare MLA12A

5.2.2 Motornara placering av faltbussgranssnitt
Foljande bild illustrerar motornéara placering i anlaggning av ett faltbussgranssnitt MF..:

» Faltbussgranssnitt far endast monteras pa ett jamnt, vibrationsfritt och deformations-
styvt underlag.

» FOr att fixera anslutningsmodul MFZ.1 skall skruvar av storlek M4 med passande
brickor anvandas. Dra at skruvarna med momentnyckel (tillatet atdragningsmoment
2,8 il 3,1 Nm).

[ N

[SESYSINY

R

N

57154AXX

5.3 Borvardesomvandlare MLA12A

« Borvardesomvandlare MLA12A i kategori 113D levereras endast padbyggd pa MOVI-
MOT®-anslutningslador.

+ Installation och montering pa anslutningsladan pa MOVIMOT® far endast ut-
foras av SEW-personal!

Montage- och driftsinstruktion — Explosionsskyddade MOVIMOT® drivenhet i kategori 3D 21




22

Elektrisk installation
MOVIMOT®

6 Elektrisk installation
6.1 MOVIMOT®

6.1.1 Installationsforeskrifter

Beakta tillaggs-
bestammelserna

Kabelgenom-

foringar

Anslutning av
natkablar

Vid installation maste anvisningarnai avsnitten "Viktiga anvisningar" och "saker-
hetsanvisningar" ovillkorligen féljas!

Forutom de allmanna installationsféreskrifterna for elektrisk lagspanningsutrustning
(t.ex. i Tyskland DIN VDE 0100, DIN VDE 0105) maste de speciella foreskrifterna for
installation av utrustning i explosionsfarlig miljo respekteras (i Tyskland Betriebssicher-
heitsverordnung, EN 50281-1-2 och anléaggningsspecifika bestdmmelser).

« Kabelgenomforingarna maste uppfylla kraven enligt EN 50014. Skyddsklassen
enligt markskylt maste garanteras.

« Kabelgenomfdringarnaskall valjas utgdende fran de aktuellaledningarnas dia-
meter. Narmare information finns i de tekniska data som tillhandahalls av till-
verkaren av kabelgenomféringarna.

» Alla kabelgenomféringar som inte anvands skall vara korrekt forslutna med
[ampliga skruvlock.

* Nominell spanning och frekvens hos MOVIMOT® maste éverensstamma med data
for det matande nétet.

» Vid omgivningstemperaturer > 40°C maste kabelgenomféringar och ledningar an-
vandas som lampar sig for temperaturer > 90°C.

 Ledararea: utgaende fran instrommen I, vid dimensioneringseffekt (se "Tekniska
data").

« Tilldten ledararea for MOVIMOT®—pIintar:

Natplintar Styrplintar
1,0 mmZ—4,0 mm?2 (2 x 4,0 mm?) 0,25 mm?2 — 1,0 mm?2 (2 x 0,75 mm?)
AWG17 — AWGL10 (2 x AWG10) AWG22 — AWG17 (2 x AWGL1S8)

e Anvand ledarhylsor utan isolerande kragar (DIN 46228 del 1, material E-CU).

» Avsakra ledningarna i natkabelns bdrjan, efter samlingsskeneavgreningen. Anvand
D, DO, NH eller ledningsskyddsbrytare. Dimensionera avsékringen motsvarande ka-
belarean.

« En konventionell jordfelsbrytare som enda skyddsanordning ar inte tillatet. En all-
stromskanslig jordfelsbrytare (brytstrom 300 mA) tillats som skyddsanordning. Vid
normal drift med MOVIMOT® kan lackstrommar > 3,5 mA forekomma.
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Elektrisk installation
MOVIMOT®

Anslut 24 Vpc-
matning

Konventionell
styrning (via digi-
tala kommandon)

Styrning via
granssnitt RS-485

Potential-
utjamning

» FOr styrning av MOVIMOT® méste kontaktorer av brukskategori AC-3 enligt IEC 158
anvandas.

* lelndt med ej jordad stjarnpunkt (IT-nat) rekommenderar SEW att isolationsvakt med
pulskodsmatning anvands. Darigenom undviks felutldsningar av isolationsvakten
p.g.a. omformarens jordkapacitans.

« Mata MOVIMOT® antingen via extern 24 Vp eller via tillvalet MLA12A.

* Anslut ndédvandiga styrledningar (t.ex. hdger/stopp, vanster/stopp, borvardesom-
koppling f1/f2)

« Som styrledningar skall skarmade kablar anvandas. Dessa skall forlaggas skilda fran
kraftkablar.

Med 6verordnat styrsystem, tillval MLA12A eller faltbussgréanssnitt MF..
* Varning: Anslut alltid bara en Busmaster.

e Som styrledningar skall skdrmade kablar med tvinnade par anvandas. Dessa skall
forlaggas skilda fran kraftkablar.

* | enlighet med EN 50281-1-1 kan anslutning till potentialutiamningssystem kravas.
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6 Elektrisk installation
MOVIMOT®

Anvisningar for skyddsjord (PE)

Observera foljande anvisningar for skyddsjord (PE). Bilderna beskriver principiellt tillat-
na monteringssatt.

Otillaten montering Rekommendation: Montering med gaffelsko | Montering med massiv ledare
Tillatet for alla ledarareor Tillatet for ledarareor upp till
2,5 mm?

M5

=
;4’

[1]

57461AXX 57463AXX 57464AXX

I
=
>

[1] Gaffelsko som passar for for M5-PE-skruvar
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Elektrisk installation

MOVIMOT®
Atdragnings- Observera féljande atdragningsmoment for plintar vid installationsarbetet.
moment for
plintar (1]

1 @@@@H

[2] [3] 4 &
57826AXX

[1] 0,5till 0,7 Nm
[2] 0,51ill 0,7 Nm
[3] 0,8till 1,1 Nm
[4] 1,2till 1,6 Nm
[5] 2,0till 3,3 Nm
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Elektrisk installation
MOVIMOT®

6.1.2 Skyddsprincip

Skyddskoncept i
kombination med
MLA12A

For att forebygga att maximalt tillaten temperatur 6verskrids tillats endast drift i
enlighet med driftkurvorna (se "Driftkurvor" i kapitlet "Tekniska data")!

« MOVIMOT® i kategori 3D ar fran fabrik utrustade med temperaturvakt (TH). Om
maximalt tillaten temperatur 6verskrids i motorlindningen bryter TH driften.

« Frankoppling utford av TH skall 6vervakas av en oberoende utvarderingsenhet.

» Den oberoende utvarderingsenheten maste ha basisolation for sakert galva-
niskt skilda styrkretsar.

» Vid aktivering av TH maste drivenheten skiljas fran matningsnatet.

« Om maxtemperaturen underskrids sluter TH automatiskt pa nytt! Ett ater-
startskydd maste forhindra att drivenheten startar pa nytt.

» Varning: Drivenheten far inte aterstartas forran orsaken till frankopplingen har
undersokts. Kontrollen maste utféras av utbildad personal.

| kombination med MLA12A levereras TH fardigansluten fran fabrik. Vid aktivering av TH
bryts 24 V-matningen till MOVIMOT® och drivenheten stoppas. Samtidigt 6ppnas start-
beredskapskontakten péa MOVIMOT® (plintarna Startberedskap). Ett aterstartskydd
skall anvandas for att forebygga att drivenheten spanningssatts automatiskt da
TH sluter pa nytt.
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Elektrisk installation
MOVIMOT®

6.1.3 Tillatna driftsatt
Vid MOVIMOT® i kategori 3D ar foljande driftstt tillatna:
* 4-kvadrantdrift vid motorer med mekanisk broms

+ 4-kvadrantdrift med integrerat bromsmotstand BW.. (vid motorer utan mekanisk
broms)

4-kvadrantdrift med externt bromsmotstand ar inte tillatet vid MOVIMOT® i kate-
gori 3D!

4-kvadrantdrift
vid motorer med .
mekanisk broms

| 4-kvadrantdrift utnyttjas bromsspolen som bromsmotstand.
Inget externt bromsmotstand far anslutas.

« Bromsspanningen genereras internt i apparaten och ar alltsd oberoende av mat-
ningsnatet

Motstand och tilldelning av bromsspole:

Motor Broms Bromsspolens motstand®

MOVIMOT® med inspanning 400-500 V¢
DT71 BMGO5 277 Q (230 V)
DT80 ' BMG1 248 Q (230 V)
DT90 BMG2 216 Q (230 V) /54,2 Q (110 V)
DV100/DT100 BMG4 43,5Q (110 V)

1) Nominellt varde uppmatt mellan réd (plint 13) och bla (plint 15) anslutning vid 20 °C. Temperaturberoende
svangningar inom omradet -25 % / +40 % kan férekomma.

Generatorisk belastbarhet for bromsspole (MOVIMOT® med anslutningsspanning
400...500 Vpc)

20.000
[J] [1]
—~
15.000
21T
N
10.000
(3]
5.000 —4] — \\\:\\
NN
\ \Q\
\\\:EE:
0
10 100 1.000 10.000 [c/h]
56030AXX
[c/h]  Omkopplingar per timme [3] BMG1 (230 V)
[1] BMG2/BMG4 (110 V) [4] BMGO05 (230V)
[2] BMG2 (230 V)
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6 Elektrisk installation

MOVIMOT®
4-kvadrantdrift » Bromsmotstand ingar som standard vid motorer utan mekanisk broms. Broms-
med integrerat motstandet sitter i anslutningsladan pa MOVIMOT®.
bromsmotstand

» 4-kvadrantdrift med integrerat bromsmotstand rekommenderas vid tillampningar

BW.. med |ag generatorisk energi.

« Motstandet skyddar sig sjalvt (reversibelt) mot generatorisk éverbelastning genom
att det snabbt dvergar till hogresistivt tillstdnd och inte omséatter ytterligare energi.
Omformaren stangs sedan av och visar dverspanningsfel (felkod 07).

Tilldelning av interna bromsmotstand:

52714AXX
MOVIMOT® MOVIMOT® Typ Bromsmotstand Artikelnummer
med inspanning MIMOS. MML5 WL 822 897 3%
400-500 Vpc .- 800 621 02
823 136 2V
MM22..MM3X BW2 >
800 622 92

1) 2 skruvar M4 x 8 medfoljer
2) Leveransomfattning utan fastskruvar

Generatorisk belastbarhet for interna bromsmotstand:

BW2 BW1
1200 600

]

1000 500

800 4001

600 300

400 200

200 100

0 10 50 100 200 500 1000 2000 3000 4000 5000 6000 [c/h]
56031AXX

[c/h] Omkopplingar per timme [2] Bromsramp 4 s
[1] Bromsramp 10 s [3] Bromsramp 0,2 s
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Elektrisk installation

MOVIMOT®
6.1.4 Anslutning med digital styrning
L1
L2
L3
PE-g— — b - — - — oo
H H HFll/FlZ/FlS
|
! "\ T
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I © L 3T &
BMG || _E % 28 ¥ [1]
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! 1Y
I
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[1] Den oberoende utvarderingsenheten maste ha basisolation for sakert galvaniskt skilda styrkretsar.

Montage- och driftsinstruktion — Explosionsskyddade MOVIMOT® drivenhet i kategori 3D




Elektrisk installation

MOVIMOT®

55868ASV

6.1.5 Anslutning med tillvalet MLA12A
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MOVIMOT®
6.1.6 Anslutning med RS-485-busstyrning
L1
L2
L3
PE-g— — |-} 4 - — - — - — - — o _
T_ H H HFll/FlZ/F13
| \ O\ KL
| Kk
|
|
I
T
_L_ ] iy |y ,
= | TH
| TH
I
I
I
I =4 o
- = £
I .C -
] =
! 7 ¥ ®©
! D o 9E c
! £ a 89 9
, E 28g ©
. 8 B3 T S
BMG I s £ 52¢ i
Broms | “E ©%s S g 0
25 22 £ %
' 9o £ £ %)
€S0 aoaoa o RS-485 Oberoende
! 11 Busmaster utvarderingsenhet
: e med |
ET 1Y aterstartsparr  }-----!
I
Vo2l ICCI EElng RS-485
RS8R L
LN
Bada

[1] Den oberoende utvarderingsenheten maste ha basisolation for sakert galvaniskt skilda styrkretsar.

frigivna

rotationsriktningarna

Kabelforskruvning

av metall

Potentialut jAmnin g med RS-485-Master
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Elektrisk installation
Installation i kombination med faltbussgranssnitt

6.2 Installation i kombination med faltbussgranssnitt

6.2.1 Installationsplanering ur EMC-synpunkt

Anvisningar for
anordning och
forlaggning av
installationskom-
ponenter

Korrekt val av ledningar, korrekt jordning och fungerande potentialutjgmning &r avgéran-
de for framgangsrik installation av decentraliserade drivsystem.

| princip skall gallande normer tillampas. Dessutom skall foljande punkter sarskilt be-
aktas:

Potentialutjamning

— oberoende av funktionsjord (skyddsledaranslutning) maste lagohmig potentialut-
jamning med HF-kapacitet garanteras (se aven VDE 0113 eller VDE 0100 del
540), t.ex. genom
— forbindelse med god ytkontakt mot metalliska anlaggningsdelar
— anvandning av jordningsband (HF-flata)

— skarmen till dataledningar far inte anvandas for potentialutjiamning
Dataledningar och 24 V-matning

— forlaggs skilda fran potentiellt stérande ledningar (t.ex. styrkablar for magnetven-
tiler, motorkablar)

Kabelférskruvningar
— skall ha stor kontaktyta mot skdrmen
Ledningsskarm

— maste ha goda EMC-egenskaper (hdg skarmdampning)

— far inte vara uteslutande avsedd att ge kabeln mekaniskt skydd

— maste vara ansluten i andarna med god ytkontakt mot apparatens metallkapsling
(via EMC-kabelférskruvningar av metall)

Ytterligare information finns i trycksaken "Drive engineering, EMC in drive
Engineering".
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Elektrisk installation
Installation i kombination med faltbussgranssnitt

6.2.2 Installationsféreskrifter for faltbussgrénssnitt

For anslutningen galler, férutom generella installationsforeskrifter, féljande bestammel-
ser enligt den tyska lagen BetrSichV eller aktuella nationellt géllande féreskrifter:

« EN50281-1-2 ("Elektrisk materiel i riskomraden med explosiv damm-luftbland-
ning")
» Anlaggningsspecifika foreskrifter

i Tyskland:
» DIN VDE 0100 ("Konstruktion av starkstromsanléaggningar upp till 2000 V")

Kabelforskruv- » Vid leverans ar samtliga kabelgenomféringar forsedda med Ex-godkénda skruvlock.
ningar « For anslutning av apparaten, ersatt dessa efter behov med EMC-kabelférskruvnin-
gar enligt EN50014, for EX-omrade och med dragavlastning.
— Tillverkare t.ex. Hummel, Waldkirch (http://www.hummel-online.de)

« FOr att inte riskera skador p& hustatningen vid montering av kabelférskruvnin-
gar skall férskruvningar for féljande nyckelvidder anvandas.

— M12 x 1,5 nyckelvidd max 15 mm
— M20 x 1,5 nyckelvidd max 24 mm

« Kabelforskruvningarna skall valjas utgadende fran de aktuella ledningarnas diameter.
Narmare information finns i de tekniska data som tillhandahalls av tillverkaren av ka-
belgenomféringarna.

e Folj ovillkorligen tillverkarens anvisningar fér montering av kabelférskruvnin-
gar i Ex-omrade. Allt arbete skall utféras med stérsta noggrannhet.

 Vid kabelgenomforing fran sidan skall kabeln férlaggas med en avrinningsslinga.

« Kontrollera tatningsytorna fore atermontering av bussmodulen. Rengér dem vid be-
hov.

» Kontrollera att alla kabelgenomféringar som inte anvands ar férslutna med Ex-
godkanda skruvlock enligt EN 50014.

» Skyddsklassen enligt markskylt (minst IP54) maste garanteras.
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Elektrisk installation
Installation i kombination med faltbussgranssnitt

Max tillaten ledar-
tvarsnittsarea
och plintarnas
strombelastbar-
het

Oberoende utvar-
deringsenhet och
vidarekoppling av
24 V matnings-
spanning

Overforings-
hastigheter > 1,5
MBaud (tillsam-
mans med
MFP..D)

Styrplintar X20
(fjaderplintar)

Ledartvarsnittsarea (mm?) 0,08 mm? — 2,5 mm?
Ledartvarsnittsarea (AWG) AWG 28 — AWG 12
Strombelastbarhet 12 A max kontinuerligt strém

Max tillatet atdragningsmoment for natplintarna uppgar till 0,6 Nm.

« | anslutningsmodul MFZ.1 finns tva potentialfria plintrader med vardera 2 stdende
bultar M4 x 12.

» Dessa plintrader kan anvandas for vidarekoppling av 24 Vpc-matning.

& &
| |

56990AXX

« Strombelastbarheten for anslutningsbultarna uppgar till 16 A

« Max tillatet atdragningsmoment for sexkantmuttrarna pa anslutningsbultarna uppgar
till 1,2 Nm + 20 %.

Vid dverforingshastigheter 6verstigande 1,5 MBaud skall man vara uppmarksam pa att
PROFIBUS-anslutningsledning inuti faltférdelaren skall hallas sa kort som maojligt, samt
att inkommande och utgdende buss alltid skall vara lika langa.
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Elektrisk installation 6
Installation i kombination med faltbussgranssnitt

Anvisningar for skyddsjord (PE)

Observera foljande anvisningar for skyddsjord (PE). Bilderna beskriver principiellt tillat-
na monteringssatt.

Otilldten montering Rekommendation: Montering med gaffelsko | Montering med massiv ledare
Tillatet for alla ledarareor Tillatet for ledarareor upp till
2,5 mm?
' <]
‘.
[1]
57461AXX 57463AXX 57464AXX
[1] Gaffelsko som passar for for M5-PE-skruvar
Kabeldragning- Kontrollera kabeldragningen noga fére det férsta spanningstillslaget i syfte att undvika
kontroll person-, anlaggnings- och utrustningsskador pa grund av kopplingsfel.

 Skilj samtliga faltbussgranssnitt fran anslutningsmodulen

» Utfor isolationstest pa kablarna i enlighet med géllande nationella foreskrifter
» Kontrollera jordningen

» Kontrollera isolationen mellan natledning och 24 Vpc-ledningen

» Kontrollera isolationen mellan natledning och kommunikationsledning

» Kontrollera polariteten hos 24 Vpc-ledningen

» Kontrollera polariteten hos kommunikationsledningen

o Sakerstall potentialutigmning mellan faltbussgranssnitten

Efter kabeldrag- « Sétt pa alla faltbussgranssnitt och skruva fast dem
ningkontroll
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6.2.3 Anslutning av PROFIBUS-kabel

MFZ21 (PROFIBUS) X20

19| 20| 21| 22| 23| 24| 25| 26| 27| 28| 29| 30| 31| 32| 33| 34| 35

[1]
36]

<

0 1
102[3]als5]6]7]8] 910 11]12[13]14]15] 16] 17] 18|=
[a)] o : [a)] > > > \
ez 58%58% vz 33222
[a) o [a)
[2]
S--_-ll I‘-I ------ A
= o ——=
& PROFIBUS DP & B
56952AXX
0 ‘=Potentialnivéo 1 = Potentialniva 1

[1] Tilldelning av plintarna 19-36 fran sida 40
[2] Sakerstall potentialutjiamning mellan alla bussdeltagare
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Plinttilldelning
Nr. Namn Riktning Funktion
X20 1 A Ingéng PROFIBUS-DP-dataledning A (inkommande)
B Ingéng PROFIBUS-DP-dataledning B (inkommande)
3 DGND - Datareferensspénning fér PROFIBUS-DP (endast for testéan-
damal)
A Utgang PROFIBUS-DP-dataledning A (utgaende)
B Utgang PROFIBUS-DP-dataledning B (utgaende)
DGND - Datareferensspanning for PROFIBUS-DP (endast for testén-
damal)
- - Reserverad
VP Utgang +5V-utgang, max. 10 mA) (endast for testandamal)
DGND - Referensspanning fér VP (plint 8) (endast for testandamal)
10 |- - Reserverad
11 24V Ingang 24 V-matning for modulelektronik och sensorer
12 24V Utgang 24 V-matning (byglad till plint X20/11)
13 GND - 0V24 referensspénning for modulelektronik och sensorer
14 GND - 0V24 referensspanning for modulelektronik och sensorer
15 24V Utgang 24 V-matning for MOVIMOT® (byglad till plint X20/11)
16 RS+ Utgang Kommunikationsanslutning for MOVIMOT®-pIint RS+
17 RS- Utgang Kommunikationsanslutning for MOVIMOT®—pIint RS-
18 GND - 0V24 referensspanning for MOVIMOT® (byglad till plint
X20/13)
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6.2.4 Anslutning av InterBus-kabel

X20
27| 28

MFZ11 (INTERBUS)
19| 20| 21| 22| 23|24

25|26 29|30|31|32|33|34|35| 36

[1] ]

H
~
=
o
[
o
=
)
1

1
A

[2]s

0
L[5 [el]

©
©
=
o
=
5N
=
N
=
w

[ay

24V

24V

GND
GND

24V

RS+

RS- &
GND

(2]

/DO

DO
/DI

REEEE

DI

COM
/DO «

0 = Potentialniva 0

[1] Tilldelning av plintarna 19-36 fran sida 40
[2] Sakerstall potentialutjamning mellan alla bussdeltagare

DO «

06795AXX

= Potentialniva 1

Plinttilldelning
Nr. Nam | Riktning | Funktion
n
X20 1 | /DO Ingang Inkommande fjarrbuss, sandriktning for negerade data (gron)
2 | DO Ingang Inkommande fjarrbuss, sandriktning for data (gul)
3 | /DI Ingang . Inkommande fjarrbuss, mottagningsriktning for negerade data (rosa)
4 | DI Ingang Inkommande fjarrbuss, mottagningsriktning for data (gra)
5 |COM | - Referensspéanning (brun)
6 | /DO Utgang . Utgéende fjarrbuss, sandriktning fér negerade data (gron)
7 | DO Utgang Utgéende fjarrbuss, sandriktning for data (gul)
8 | /DI Utgang Utgéende fjarrbuss, mottagningsriktning for negerade data (rosa)
9 | DI Utgang . Utgéende fjarrbuss, mottagningsriktning for data (gra)
10 COM - Referensspanning (brun)
11 | 24V | Ingang 24 V-matning fér modulelektronik och sensorer
12 | 24V | Utgang . 24 V-matning (byglad till plint X20/11)
13 GND | - 0V24 referensspéanning for modulelektronik och sensorer
14 | GND | - 0V24 referensspéanning for modulelektronik och sensorer
15| 24V | Utgang . 24 V-matning for MOVIMOT® (byglad till plint X20/11)
16 RS+ Utgang Kommunikationsanslutning for MOVIMOT® plint RS+
17 | RS- Utgang Kommunikationsanslutning for MOVIMOT® plint RS-
18 | GND | - . 0V24 referensspéanning for MOVIMOT® (byglad till plint X20/13)
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6.2.5

L1
L2
L3

PE-

Elektrisk installation
Installation i kombination med faltbussgranssnitt
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6.2.6 MOVIMOT®, montering av faltbussgranssnitt pa drivenhet

Obs: Sammankopplingen mellan MOVIMOT® och faltbussgranssnittet ar utférd vid fa-
brik och visas inte hér.
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6.2.7 Anslutning av in- och utgangar (I/0) i faltbussgranssnitten

40

< < < < q N4 3z A
X20 19|20|21|22|23|24|25|26|27|28|29|30 3132|3334 (35](236
1
] ,
| L
\\q - | L—
56988AXX
1 = Potentialniva 1
= Potentialniva 2
Nr. Namn | Riktning Funktion
X20 19 DIO Ingang Kopplingssignal fran sensor 1
20 | GND - 0V24 referensspanning for sensor 1
21 | V024 Utgang 24 V-matning for sensor 1
22 | DIl Ingang Kopplingssignal fran sensor 2
23 | GND - 0V24 referensspanning for sensor 2
24 | V024 Utgang 24 V-matning for sensor 2
25 | DI2 Ingang Kopplingssignal fran sensor 3
26 | GND - 0V24 referensspanning for sensor 3
27 | V024 Utgang 24 V-matning for sensor 3
28 | DI3 Ingang Kopplingssignal fran sensor 4
29 | GND - 0V24 referensspéanning for sensor 4
30 V024 Utgang 24 V-matning fér sensor 4
31 | DOO Utgang Kopplingssignal fran stalldon 1
32 | GND2 | - 0V24 referensspéanning for stalldon 1
33 | DO1 Utgang Kopplingssignal fran stalldon 2
34 | GND2 | - 0V24 referensspanning for stalldon 2
35 | V2124 | Ingang 24 V-matning for stalldon
36 | GND2 | - 0V24 referensspéanning for stalldon
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Idrifttagning
Viktiga anvisningar for idrifttagning

7 ldrifttagning

C &9,
@ I

7.1 Viktiga anvisningar for idrifttagning

» Vid idrifttagningen maste sdkerhetsanvisningarna ovillkorligen féljas!

» Fore borttagning av omformare MOVIMOT® maste den skiljas fran natspannin-
gen. Farliga spanningar kan dock finnas kvar i upp till 1 minut efter franskilj-
ning.

» Kontrollera fére idrifttagning att drivenheten inte ar skadad.

» Kontrollera att alla skyddslock ar korrekt monterade.

» For stegning, anvand funktionerna héger/stopp eller vanster/stopp.

« FOr natkontaktorn K11 skall en minsta frankopplingstid av 2 sekunder respekteras.

7.2  Beskrivning av manoveranordningar
Borvardespoten- Potentiometern har olika funktioner beroende pa valt driftsatt:
tiometer f1 « Styrning via plintar: Borvarde 1 (valjs via plintarna f1/f2 = "0")
» Styrning via RS-485: Maxfrekvens fyax
1001
f [Hz]
751
= 50-
—
0 1 2 3 45 6 7 8 9 10 [1]
05066BXX
[1] Potentiometerlage
Borvardesom- Omkopplaren har olika funktioner beroende pa valt driftsétt:
kopplare f2 « Styrning via plintar: Borvarde f2 (valjs via plintarna f1/f2 = "1")
» Styrning via RS-485: Minimifrekvens fi,
% Omkopplare f2
Sparrlage 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
E Borvarde f2 [Hz] 5 7 10 | 15 20 | 25 35 | 50 | 60 @ 70 100
/7 Min. frekvens [Hz] 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40
Omkopplare t1 For integratorer (ramptiderna avser borvardesférandring i steg om 50 Hz)
b; Omkopplare t1
o Sparrlage 0 1 2 3 4 5 6 9 10
= Ramptid t1 [s] 01 02 03 05 07 1 2 3 7 10
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v

Beskrivning av mandveranordningar

O,

DIP-omkopplare
S1och S2

iz 5 g

81

i

iedad s T8

3 = =
- = .
gt
58106AXX
DIP-omkopplare S1:
s1 12]3]a4 5 6 8
Elaiyitlss FEaedress Motor- Motor- PWM- Tomgangs-
20 |91 92 |93 skydd? effektsteg frekvens dampning
. Variabel
ON 1 1 1 1 Fran Ut{:\n , (16,8,4 kHz) Utf_:\n 5
- funktion? funktion®
OFF 0 0 0 0 Till 4kHz
1) Vid aktiverad GP-funktion: DIP-omkopplare utan funktion
2) Motoreffektniva alltid anpassad
3) Tomgangsdampning alltid fran
DIP-omkopplare S2:
S2 1 2 3 4 5) 6 7 8
Betydelse GP-funk- Bromslyftning Styrmetod Varvtals- Tilldggsfunktioner
tion? utan dvervakning 20 9l |92 |53
frigivning
ON Till Till Utan Till 1 1 1
o | |
OFF Frén Fran funktion? Fran 0 0 0 0

1) DIP-omkopplaren stalls in fran fabrik beroende pa motorutforande

2) Styrmetod alltid VFC

42
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Beskrivning av DIP-omkopplare S1 @

7.3 Beskrivning av DIP-omkopplare S1

DIP-omkopplare
S1/1-S1/4

DIP-omkopplare
S1/7

Val av RS-485-adress for MOVIMOT® via digital kodning

g:feiz‘sa" 0| 1|2|3|4|5|6|7|8|9|10|11|12|13|14]15
s1/1 - X - X - X - IX - /X - x -|/x -|x
S1/2 - - X I x - - Ix x - -Ix x - X X
S1/3 - - - X X X x - - - - Ixlx 9 x x
S1/4 - - - - - - - oI X X X X x I x x| x
X = ON

- = OFF

Beroende pa typen av styrning av MOVIMOT® maste olika adresser stallas in:

Styrning RS485-adress
Digital styrning (plintstyrning) 0

Via féltbussgréanssnitt (MF..) 1

Via RS-485-Master 1till 15

Installning av max moduleringsfrekvens

e Vid instéllning av DIP-omkopplare S1/7 = OFF arbetar MOVIMOT® med module-
ringsfrekvensen 4 kHz.

» Vid instéllning av DIP-omkopplare S1/7 = ON arbetar MOVIMOT® med modulerings-
frekvensen 16 kHz (lagt ljud) och atergar steguvis till lagre frekvens beroende pa kyl-
elementets temperatur.

7.4  Beskrivning av DIP-omkopplare S2

DIP-omkopplare
S2/1

GP-funktion

GP-funktionen (Gear-Protection) skyddar vaxeln mot dverbelastning. For detta andamal
anvands en motor med speciallindning.

DIP-omkopplare S2/1 anpassar parametrarna hos MOVIMOT® till denna speciella mo-
tor och reducerar éverbelastningsmomenten. Denna kombination kan anvandas om
maximalt viidmoment fran MOVIMOT® skulle kunna medféra Overbelastning av vaxeln.

Tillgangliga utféranden och deras driftkurvor visas i "Tekniska data, Driftkurvor med GP-
funktion”.

Varning: Installningen av DIP-omkopplaren bestams fran fabrik beroende pa vald
motorlindning fran SEW-EURODRIVE. GP-funktionen (S2/1=0ON) far aktiveras en-
dast om MOVIMOT® anvands i kombination med ratt lindning. Utan denna speci-
ella lindning far GP-funktionen inte aktiveras (S2/1=0FF).
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Idrifttagning
Beskrivning av DIP-omkopplare S2

O,

DIP-omkopplare
S2/2

Drift med broms-
motstand

Funktion vid plint-

styrning
(adress = 0)

Funktioner vid
bussdrift

44

Bromslyftning utan frigivning

Vid aktiverad omkopplare S2/2
kommando har getts.

="ON" &@r bromslyftning méjlig &ven om inget frigivnings-

Vid drift med bromsmotstand ér tillaggsfunktionen inte aktiv.

Vid plintstyrning kan bromsen
veras:

lyftas under féljande forutsattningar om plint f1/f2 akti-

Plinttillstand Frigivnings- Feltillstand Bromsfunktion

R L f1/f2 tillstand

"1 "0" "o" Apparat frigiven Inget Bromsen styrs fran MOVIMOT®,

"0" "1 apparatfel Borvarde f1

1 "0" "1 Apparat frigiven Inget Bromsen styrs fran MOVIMOT®,

0 "1 apparatfel Borvarde f2

1 "1 0 Apparat €] Inget Broms ansatt

0 "o" frigiven apparatfel

1 "1 "1 Apparat €] Inget Broms ansatt
frigiven apparatfel

"0"  "0" | "1" | Apparatej Inget Broms dppnad foér manuell mandvrering
frigiven apparatfel

Alla tillstdnd moj- | Apparat €] Apparatfel Broms ansatt

liga frigiven

Vid bussdrift ppnas bromsen

via anpassning av kontrollordet:

MOVIMOT®
Master PO [
A
I“II\IIIIH [ Por | Pz | Poz | o]
wEHul
|————
= e P | P2 | ez [ o |
- PI |
H—R-
=
58108ASV

PO = Processutgangsdata
PO1 = Kontrollord

PO2 = Varvtal (%)

PO3 = Ramp

DO = Digitala utgangar
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Idrifttagning (‘@

Beskrivning av DIP-omkopplare S2 @

Genom att satta bit 8 i kontrollordet kan bromsen lyftas under féljande forutsattningar:

Bas-styrblock

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

Kontrollord
u . Bit "1" = u . "1 1 0" = Frigivning
anvands ej wan anvands ej
8 Reset annars stopp

Virtuella plintar for lyftning av broms utan frigivning
av drivenhet

Frigivnings- | Feltillstdnd Tillstand hos bit 8 i Bromsfunktion

tillstand kontrollord

Apparat Inget apparatfel / "o" Bromsen styrs frdn MOVI-

frigiven Ingen kommunikationstimeout MOT®

Apparat Inget apparatfel / "1 Bromsen styrs frdn MOVI-

frigiven Ingen kommunikationstimeout MOT®

Apparat €] Inget apparatfel / "o" Broms ansatt

frigiven Ingen kommunikationstimeout

Apparat €j Inget apparatfel / "1 Broms lyft for manuell

frigiven Ingen kommunikationstimeout mandvrering

Apparat €] Apparatfel / "1"eller "0" Broms ansatt

frigiven kommunikationstimeout

Vid apparatfel/kommunikationstimeout kan bromsen inte lyftas via tillaggsfunk-

tionerna.
Borvardesval vid Borvardesval vid plintdrift beroende pa tillstand hos plint f1/f2:
plintdrift B : P
Frigivnings- Plint f1/f2 Aktivt borvarde
tillstand
Apparat frigiven Plint f1/f2 ="0" Borvardespotentiometer f1 aktiv
Apparat frigiven Plint f1/f2 ="1" Borvardespotentiometer f2 aktiv
Egenskaper vid Vid icke driftklar apparat &r bromsen alltid ansatt, oberoende av tillstdndet hos plint f1/f2
icke driftklar appa- resp. bit 8 i kontrollordet.
rat

Lysdiod-indikering Den gula lysdioden blinkar periodiskt snabbt (ty, : tga, = 100 ms: 300 ms), om bromsen
lyfts for manuell mandvrering. Detta galler bade vid plintstyrning och busstyrning.
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Idrifttagning

Besk

rivning av DIP-omkopplare S2

O,

DIP-omkopplare
S2/4

DIP-omkopplare
S2/5 till S2/8

Varvtalsdvervakning

Varvtalsévervakningen (S2/4 = "ON") skyddar drivsystemet i handelse av fastlas-
ning.

Om drivsystemet vid aktiv varvtalsévervakning (S2/4 = "ON") drivs vid strbmgransen
under mer an 1 sekund l8ser varvtalsévervakningen ut. MOVIMOT® indikerar fel via
statuslysdioden (réd, langsamt blinkande, felkod 08). Strommen maste ligga vid
gransvardet kontinuerligt under hela férdrojningstiden, innan évervakningsfunktio-
nen léser ut.

Tillaggsfunktioner

Via digital kodning av DIP-omkopplarna gér det att vélja tillaggsfunktioner.
Véardena kan stéllas in enligt foljande:

Decimal- | 0 | 1| 2 | 3] 4 567 8 910111213 14]15
varde

S2/5 - X - X - X - X - /X -/xX -/x - x
S2/6 - - x  x - - ]lx 9 x - -Ix 9 x - - x x
s2/7 - - - X X x 9 x - - - - Ix x 9 x x
S2/8 - - - - - - - - lx xlxIx 9 x x @ x x
X = ON

_ = OFF

En oversikt 6ver valbara tillaggsfunktioner finns pa sid 47.
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Valbara tillaggsfunktioner MM..C-503-04 @

7.5 Valbara tillaggsfunktioner MM..C-503-04

Oversikt dver val-
bara tillaggsfunk-

tioner \I?:r(;iemal- Kort beskrivning Avsett driftsatt Siizn
Buss Plintar
0 Grundfunktion, ingen tillaggsfunktion vald X X -
1 MOVIMOT® med férlangda ramptider X X Sid 47
2till5 Anvands ej - I .
6 MOVIMOT® med max moduleringsfrekvens 8 kHz X X Sid 48
7till9 Anvands ej - - -
10 MOVIMO'_F® roned minimifrekvens 0 Hz och reducerat vrid- X X . Sid 49
moment vid laga frekvenser
11 till 15 Anvands ej - - -
Tillaggsfunktion MOVIMOT® med forlangda ramptider
1
S2
ON
Il
R
05592AXX
Funktions- « Det gar att 6ka ramptiderna till 40 s.
beskrivning « Vid busstyrning och anvandning av 3 processdata kan en ramptid p& max 40 s éver-
foras.
Andrade ramptider
Omkopplare t1
Sparrlage 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Ramptid t1 [s] 01 02 03 05 07 1 | 20 25 30 35 40

= motsvarar standardinstallning

andrade ramptider
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Valbara tillaggsfunktioner MM..C-503-04

O,

Tillaggsfunktion MOVIMOT® med max moduleringsfrekvens 8 kHz

6

05601AXX
Funktions- » Tillaggsfunktionen reducerar den via S1/7 maximalt installbara moduleringsfrekven-
beskrivning sen fran 16 kHz till 8 kHz

» Vid installning av DIP-omkopplare S1/7 = "ON" arbetar apparaten med 8 kHz modu-
leringsfrekvens och atergar, beroende pa kylelementets temperatur, till 4 kHz.

S1/7 S1/7
utan tillaggsfunktion 6 med tillaggsfunktion 6
Moduleringsfrekvens varia- Moduleringsfrekvens varia-
ON bel bel
16, 8, 4 kHz 8, 4 kHz

OFF Moduleringsfrekvens 4 kHz = Moduleringsfrekvens 4 kHz

Montage- och driftsinstruktion — Explosionsskyddade MOVIMOT® drivenhet i kategori 3D




Idrifttagning (‘@ 7

Tillaggsfunktion
10

Funktions-
beskrivning

Reducerat vridmo-
ment vid laga frek-
venser

Valbara tillaggsfunktioner MM..C-503-04 @

MOVIMOT® med reducerat vridmoment vid laga frekvenser

S2

ON

A

05606AXX

Tillaggsfunktionen bestar av foljande delar:

Reducerat vridmoment vid laga frekvenser
Minimifrekvens = 0 Hz

Genom att reducera efterslapningskompenseringen och aktiv strém vid laga varvtal
utvecklar drivenheten under 30 s efter frigivning endast reducerat viidmoment en-
ligt driftkurva [2] (se foljande bild).

Dessforinnan arbetar drivenheten i enlighet med driftkurva [1] (se féljande bild), for
att utnyttja det héga startmomentet.

(2]

y

5 10 15 f[Hz]

50907AXX
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C &9,

@ Valbara tillaggsfunktioner MM..C-503-04

Minimifrekvens =
0 Hz

Styrning via RS-485:

Vid sparrlage 0 hos omkopplare f2 uppgar minimifrekvensen vid aktiverad tillaggsfunk-
tion "10" till 0 Hz. Alla andra installbara varden forblir oférandrade.

Omkopplare 2

Sparrlage . 0 1

2 3 4 5 6 7 8 9 | 10
Min. frekvens [Hz]
vid aktiverad tillaggsfunktion "10" g 5 ! 101121 15120 | 25| 30 | 35 | 40
Min. frekvens [Hz]
utan tillaggsfunktion "10" C 5 ! 10 112 ) 15 20 | 25 | 30 | 35 ) 40
Styrning via plintar:
Vid sparrlage 0 hos omkopplare f2 uppgar borvardet f2 vid aktiverad

tillaggsfunktion "10" till 0 Hz. Alla andra installbara varden forblir oférandrade.

Omkopplare 2

Sparrlage 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Borvarde f2 [Hz] 0 7 10 15 20 25 35 50 60 70 | 100
vid aktiverad tillaggsfunktion "10"

Borvarde f2 [Hz] 5 7 10 | 15 | 20 25 35 | 50 60 | 70 100
utan tillaggsfunktion "10"
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7.6 Idrifttagning med digital styrning (styrning via plintar)

1. Skilj MOVIMOT® fran matningsnatet och séakra omformaren mot oavsiktlig ater-

inkoppling! Farliga spénningar kan dock finnas kvar i upp till 1 minut efter
franskiljning!

2. Verifiera korrekt anslutning av MOVIMOT® (se avsnittet "Elektrisk installati-
on").

3. Kontrollera att DIP-omkopplaren S1/1 — S1/4 star i lage OFF (= adress 0).

05062AXX

4. Stéllin det forsta varvtalet med borvardespotentiometer f1 (aktiv nar plint f1/f2 = "0")
(fabriksinstélining: ca. 50 Hz).

100t
| o0 AT
I
= 50 -t

251

(

e e e e
0 1 2 3 45 6 7 8 9 10 [1]
05066BXX
[1] Potentiometerlage
5. Stall in det andra varvtalet med omkopplare f2 (aktiv nar plint. f1/f2 = "1").
AR
N Omkopplare f2
Spérrlége‘ \ ‘2‘3‘4‘5‘6‘78910
/~] Borvarde f2 5 7 10 15 20 25 35 50 60 70 | 100
bt [Hz]
Under drift kan det forsta varvtalet andras steglost med den fran utsidan tillgangliga bor-
vardespotentiometern f1. Varvtalen f1 och f2 kan, oberoende av varandra, stillas pa
valfritt varde.
6. Stall in ramptiden med omkopplare t1 (ramptiderna avser borvardesférandring i steg
om 50 Hz).
NG
E Omkopplare t1
H Sparrlage 0 1 2 3 4 5 9 10
|~ Ramptid t1 [s] 01 02 03| 05 07 1 2 3 5 7 10
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Idrifttagning med digital styrning (styrning via plintar)

7. Séatt omformare MOVIMOT® pa anslutningsladan och fixera med skruvarna.
8. Satt tillbaka skruvlocket dver borvardespotentiometer f1, med sin tatning.

Under drift maste 6ppningen ovanfor potentiometer f1 vara forsluten p& korrekt
satt med det medféljande skruvlocket (tillatet atdragningsmoment: 2,5 Nm). Detta
ar en forutsattning for explosionsskydd.

Skruvlocket far endast tas bort om ingen explosionsfarlig blandning av damm
och luft finns. Detta géller aven vid varvtalséndring.

9. Anslut styrspanningen 24 Vpc och matningsspanningen.

Omformarforhal-

landen beroende

pa plintniva

Forklaringar

Utvardering av

TH

Nat 24V f1/f2 Hoger/stop Vans- Statuslys- Omformar-
p ter/stopp diod forhallanden
0 0 X X X Fran omformare fran
X X X Fran omformare fran
0 1 X X X blinkar gul stopp, nat
saknas
1 1 X 0 0 gul Stopp
1 1 0 1 0 grén hdgerrotation
med f1
1 1 0 0 1 grén vansterrotation
med f1
1 1 1 1 0 grén hdgerrotation
med 2
1 1 1 0 1 gron vansterrotation
med 2
1 1 X 1 1 gul Stopp

0 = Spanning saknas
1 = Spanning
X = Godtyckligt

« Frankoppling utford av TH skall 6vervakas av en oberoende utvarderingsenhet.
« Vid aktivering av TH maste drivenheten skiljas fran matningsnatet.

» Om maxtemperaturen underskrids sluter TH automatiskt pa nytt! Automatisk ater-
start maste forhindras (aterstartsparr).

« Drivenheten far inte aterstartas forran orsaken till frankopplingen har undersokts.
Kontrollen méaste utforas av utbildad personal.

Funktionskontroll  Vid anvéandning av bromsmotorer skall korrekt bromsfunktion kontrolleras, for att

undvika bromsslirning och darav foljande otillaten temperaturékning.
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7.7 Idrifttagning med tillvalet MLA12A

1. Skilj MOVIMOT® fran matningsnatet och séakra omformaren mot oavsiktlig ater-
inkoppling! Farliga spénningar kan dock finnas kvar i upp till 1 minut efter
franskiljning!

2. Verifiera korrekt anslutning av MOVIMOT® (se avsnittet "Elektrisk installati-
on").

3. Stall DIP-omkopplare S1/1 (p& MOVIMOT®) i lage ON (= adress 1).

I

05064AXX

4. Stall in minimifrekvens f,j, med omkopplare f2.

\GOY

N Omkopplare f2
Sparrlage 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Minimifrekvens frin [Hz] 2 5 7 10 | 12 | 15 | 20 @ 25 30 | 35 | 40
lonl
5. Stéll in ramptiden med omkopplare t1 (ramptiderna avser borvardesférandring i steg
om 50 Hz).
\\b; Omkopplare t1
o Sparrlage 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
f,’ Ramptid t1 [s] 010203 05 07 1 2 3 5 7 10

6. Satt pa omformare MOVIMOT® och skruva fast den.
7. Stall in 6nskat maximalt varvtal med bérvardespotentiometern f1.

1004
f [Hz]

751
& ) =
"

2

———————————————————————————————————————————————— »
»

0123456 7 8 9 10 [1]

05066BXX

[1] Potentiometerlage

Under drift kan det forsta varvtalet andras steglost med den fran utsidan tillgangliga bor-
vardespotentiometern f1. Varvtalen f1 och f2 kan, oberoende av varandra, stillas pa
valfritt varde.

Under drift maste 6ppningen ovanfor potentiometer f1 vara forsluten pa korrekt
satt med det medfoljande skruvlocket (tillatet &tdragningsmoment: 2,5 Nm). Detta
ar en forutsattning for explosionsskydd.

Skruvlocket far endast tas bort om ingen explosionsfarlig blandning av damm
och luft finns. Detta galler aven vid varvtalséndring.

8. Satt tillbaka skruvlocket 6ver borvardespotentiometer f1, med sin tatning.
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O,

9. Valjtecken (rotationsriktning) for den analoga ingangen (plint 2 och plint 3) pa tillvalet
MLA12A med omkopplare S1.

S1 S2
Hoégerrotation OFF N.C.
Véansterrotation ON N.C.

10. Anslut matningsspanning

Styrning Med analog signal pa plint 2 och plint 3 kan MOVIMOT® styras fran foin till fax-

Borvarde-stopp-
funktion

[Hz]

n f_. : : ! ! :
T - e
S / \ ‘
X
o
35 T 0 S SO
0 y > 3 | |
0 0,2 0,4 0,6 0,8 1 [mA]

Borvéarde

55886ASV

Utvardering av « | kombination med tillvalet MLA12A levereras TH fardigansluten fran fabrik. Vid akti-
TH vering av TH bryts 24 V-matningen till MOVIMOT® och drivenheten stoppas. Samti-
digt 6ppnas "startberedskapskontakten" pa MOVIMOT® (plintarna "Startbereds-
kap"). Automatisk aterinkopppling méaste sakerstallas genom utvardering av startbe-
redskapskontakten!
« Drivenheten far inte aterstartas forran orsaken till frankopplingen har undersokts.
Kontrollen méste utféras av utbildad personal

Vid anvandning av bromsmotorer skall korrekt bromsfunktion kontrolleras, for att

Funktionskontroll
undvika bromsslirning och darav féljande otilldten temperaturékning.
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8 Kommunikationsgranssnitt / faltbuss

8.1 Idrifttagning med RS-485-Master
1. Verifiera korrekt anslutning av MOVIMOT® (se avsnittet "Elektrisk installati-
on").

2. Stallin korrekt RS-485-adress pa DIP-omkopplarna S1/1...S1/4. | kombination med
SEW-faltbussgranssnitt (MF...) skall alltid adress "1" stéllas in.

Ejrc;?sa" o|1|2|3|4|5|6|7|8|9|10|/11|12]13|14]|15
s1/1 - X - X - X -/x - /x - x -/x -|x
S1/2 - o X X - - X X - - Ix 9 x - - x x
S1/3 - - - X X X x - - - - Ix!x x x
s1/4 - - - - - - - - IXx xIx x x 9 x x x
X = ON
- = OFF
3. Stall in minimifrekvens f,,,;, med omkopplare 2.

oY

N Omkopplare f2

o Sparrlage o 1| 2 3 4 5 6 7 8| 9 10

5 Minimifrekvens f,i, [HZ] 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40

4. Om rampen inte ges via faltbussen, stall in ramptiderna med omkopplare t1 (ramp-
tiderna avser borvardesforandring i steg om 50 Hz).

N\
E Omkopplare t1
Sparrlage 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
E Ramptid t1 [s] 0,1 0,2 0,3 0,5 0,7 1 2 3 5 7 10
Jon 1

5. Kontrollera om 6nskad rotationsriktning ar frigiven.

Plint R Plint L Betydelse
aktiverad aktiverad » Bada rotationsriktningarna ar frigivna
z ¢
N x|
aktiverad ‘ ej aktiverad » Endast hoger rotationsriktning ar frigiven

» Borvardesforinstalining for vansterrotation medfor att driven-
heten stannar

z [CQC
N &|o
ej aktiverad ‘ aktiverad « Endast vanster rotationsriktning ar frigiven
» Borvardesforinstalining for hdgerrotation medfor att drivsys-
temet stoppas
zl |CG
N x|
ej aktiverad ‘ ej aktiverad * Apparaten &r sparrad resp. drivenheten stoppas
zl [CG
N (o' |
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6. Satt omformare MOVIMOT® pa anslutningsladan och skruva fast den.
7. Stall in 6nskat maximalt varvtal med borvardespotentiometern f1.

100

05066BXX

[1] Potentiometerlage

Under drift kan det forsta varvtalet andras steglost med den fran utsidan tillgangliga bor-
vardespotentiometern f1. Varvtalen f1 och f2 kan, oberoende av varandra, stéllas pa
valfritt varde.

Under drift maste 6ppningen ovanfor potentiometer f1 vara forsluten pa korrekt
satt med det medféljande skruvlocket (tillatet atdragningsmoment: 2,5 Nm). Detta
ar en forutsattning for explosionsskydd.

Skruvlocket far endast tas bort om ingen explosionsfarlig blandning av damm
och luft finns. Detta géller aven vid varvtalséndring.

8. Satt tillbaka skruvlocket 6ver borvardespotentiometer f1, med sin tatning.
9. Anslut matningsspanning

Utvardering av » Frankoppling utford av TH skall 6vervakas av en oberoende utvarderingsenhet.
TH  Vid aktivering av TH maste drivenheten skiljas frn matningsnatet.

«  Om maxtemperaturen underskrids sluter TH automatiskt p& nytt! Automatisk ater-
start maste forhindras (aterstartsparr).

« Drivenheten far inte aterstartas forran orsaken till frankopplingen har undersokts.
Kontrollen maste utforas av utbildad personal.

Funktionskontroll  Vid anvandning av bromsmotorer skall korrekt bromsfunktion kontrolleras, for att
undvika bromsslirning och darav féljande otillaten temperaturékning.
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8.2 Funktion med RS-485-Master

» Styrsystemet (t.ex. PLC) &r master, MOVIMOT® &r slav.
» 1 startbit, 1 stoppbit och 1 paritetsbit (jAmn paritet) anvands.

« Overforingen sker i enlighet med SEW-MOVILINK®-protokollet (se avsnittet MOVI-
LINK®-apparatprofil med en fast éverforingshastighet p& 9600 Baud.

Telegramupp-
byggnad

Request-telegram  —»

Idle ‘ SDl‘ADR ‘ TYP ‘ Protocol-Data-Unit (PDU)‘ BCCD

\%\
(CHEERELE  1de |02 [ADR | TP | ProtocolData-Unit (PDU)| BCCD

Idle

SD1
SD2
ADR

TYP
PDU
BCC

Master <4«——— Response-telegram  ———— MOVIMOT®
02754ADE
= Startpaus minst 3,44 ms
= Start-Delimiter (starttecken) 1: Master - MOVIMOT®: 02} ¢
= Start-Delimiter (starttecken) 2: MOVIMOT® — Master: 1Djey
= Adress 1-15
Gruppadress 101-115
254 = Punkt-till-punkt
255 = Broadcast
= Nyttig datalangd
= Nyttodata
= Block Check Character (blocktesttecken): XOR av alla Byte

» Vid typen "cyklisk" forvantar MOVIMOT® efter max en sekund nasta bussaktivitet
(masterprotokoll). Om denna bussaktivitet inte detekteras stannar MOVIMOT® av sig
sjalv (Time-out-6vervakning).

* Vid typen "acyklisk" forekommer ingen Time-out-6vervakning.
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O,

Startpaus (ldle)
och starttecken
(Start-Delimiter)

Adress (ADR)

Gruppadress

Nyttig datalangd
(TYP)

Timeout-6vervak-
ning

MOVIMOT® uppfattar inledningen av ett Request-telegram i samband med en startpaus
pa minst 3,44 ms, foljd av tecknet 02, (Start-Delimiter 1). Om 6verféringen av ett giltigt
Request-telegram frAn Mastern avbryts far ett nytt Request-telegram sandas tidigast ef-
ter en dubbel startpaus (ca. 6,88 ms).

MOVIMOT® stoder adressomradet 0 till 15 samt &tkomst via punkt-till-punkt-adress
(254) eller via Broadcast-adressen (255). Via adress 0 kan endast aktuella processin-
gangsdata (statusord, stroméarvarden) lasas. Fran Mastern utsanda processutgangsda-
ta blir inte verksamma eftersom adressinstallningen 0 innebér att PO-databehandling
inte &r aktiv.

Vidare ar det mgjligt att med ADR = 101...115 gruppera flera MOVIMOT®. Darvid satts
alla MOVIMOT® i en grupp till samma RS-485-adress (t.ex. Grupp 1: ADR =1, grupp 2:
ADR = 2).

Mastern kommer nu at dessa grupper med ADR = 101 (borvarden till omformare i grupp
1) och ADR =102 (borvarden till grupp 2) och kan ge dem nya gruppbérvarden. Vid den-
na adresseringsvariant levererar omformaren inget svar. Mellan tva Broadcast- eller
grupptelegram maste mastern ha en vilotid p& minst 25 ms.

Generellt stoder MOVIMOT® fyra olika PDU-typer (Protocol Data Unit). Dessa typer be-
stams i huvudsak av processdatalangd och overféringsvarianter.

Typ Overforingsvariant | Processdata- | Nyttodata
langd
03} ex cyklisk 2 ord
- Kontrollord / Varvtal [%)] statusord 1 / Utstrom
83pex acyklisk 2 ord
O5hex | CyKlisk 3ord Kontrollord / Varvtal [%] / Rampstatusord 1 / Utstrom /
8510 | acyklisk 3ord Statusord 2

Vid dverforingsvarianten "cyklisk" férvantar sig MOVIMOT® ett Request-telegram efter
hogst en sekund. Om ingen sadan bussaktivitet detekteras retarderar drivsystemet au-
tomatiskt langs senast gallande ramp (timeout-6vervakning). Meddelanderelat "Drift-
klar" slapper. Vid overforingsvarianten "acyklisk” forekommer ingen timeout-6vervak-
ning.
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Blocktesttecken Blocktesttecknet (BCC) bidrar tillsammans med den raka paritetsbildningen till séker da-
BCC tadverforing. Blocktesttecknet bildas av en XOR-grind for alla tecken i telegrammet. Re-

sultatet dverfors i telegrammets slut av tecknet BCC.

Exempel Foljande bild visar som exempel bildning av ett blocktesttecken for ett acykliskt telegram
av PDU-typ 85,4 med 3 processdata. Genom en logisk XOR-kombination av tecknen
SD1 ... PA3,, genereras véardet 13, som blocktesttecken BCC. Detta BCC skickas
som telegrammets sista tecken. Mottagaren testar teckenpariteten efter mottagande av
varje enskilt tecken. Slutligen bildas av de mottagna tecknen SD1 ... PA3,y, ett block-
testtecken pa motsvarande satt. Om beréaknat och mottaget BCC &r identiska och inga
fel foreligger med avseende pa teckenpariteten betraktas telegrammet som korrekt
overfort. | annat fall foreligger 6verforingsfel. Vid behov sands telegrammet om.

Processutgangsdata (PA)

Idle ‘Ozhex ‘ Olhex 85hex Oohex 06hex 20hex Oohex OBhex thex l‘?’hex L
Sb1  ADR TYP PAL, PAL, PA2, PA2, PA3, PA3, BCC

b —

S| g 3

0| %)

SD1: 02 1 0 0 0 0 0 0 1 0 —
XOR

ADR: 01,,, 1/0 0 0 000 0 1 —
XOR

TYP: 85hex 1 1 0 0 010 0 1 =
XOR

PAL: 00, 0/0 0O 0O 000 0 0 —
XOR

PAL,: 06, 0/0 0 0 010 1 0 =
XOR

PA2,: 20, 110 0 1 000 0 0 —
XOR

PA2,: 00, 0/0 0 0 000 0 0 —
PA3, 0B, 1,0 0 0 001 11 =
XOR

PA3,: B8, 0|1 0 1 101 0o o0 —

BCC: 13,,, 1/0 0 0 100 1 1

01660CSV
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O,

Telegram-
bearbetning

i MOVILINK®-
Master

Skicka Request-
telegram

Ta emot
Response-
telegram

For sdndning och mottagning av MOVILINK®-teIegram i godtyckliga automationssyste-
met bor féljande algoritm anvandas for att skerstalla korrekt datadverforing.

a)
1.
2.

No o~ Db e

Skicka Request-telegram (t.ex. borvarden till MOVIMOT®)
Invanta startpaus (minst 3,44 ms, vid grupp- eller Broadcast-telegram minst 25 ms).
Skicka Request-telegram till omformare.

Ta emot Response-telegram

(mottagningsbekraftelse + arvarden fran MOVIMOT®)

inom ca. 100 ms maste ett Response-telegram tas emot, annars t.ex. omsandning.
Beraknat blocktesttecken (BCC) i Response-telegram = mottaget BCC?
Start-Delimiter hos Response-telegram = 1Dyey?

Response-adress = Request-adress?

Response-PDU-typ = Request-PDU-typ

Alla kriterier uppfyllda: — éverfoéring OK! Processdata giltiga!

Darmed kan nasta Request-telegram skickas (borja om fran punkt a).

Alla kriterier uppfyllda: — 6verféring OK! Processdata giltiga! Darmed kan néasta
Request-telegram skickas (b6rja om fran punkt a).

Montage- och driftsinstruktion — Explosionsskyddade MOVIMOT® drivenhet i kategori 3D




Kommunikationsgranssnitt / faltbuss (‘G) 8

Exempel pa
telegram

Request-telegram
frdn RS-485-Mas-
ter till MOVIMOT®

Response-tele-
gram frén

MOVIMOT® till
RS-485-Master

Funktion med RS-485-Master @

| detta exempel styrs en MOVIMOT®-vaxelstromsmotor via tre processdataord med
PDU-typ 85,6y (3 PD acykliskt). RS-485-Master sander tre processutgangsdata (PO) till
MOVIMOT®-vaxelstromsmotorn. MOVIMOT® svarar med tre processingangsdata (PI).

PO1: 0006,y kontrollord 1 = Frigivning
PO2: 2000y,  Vvarvtalshorvarde [%] = 50 % (aV gy )
PO3: 0BB 8}y ramp=3s

PI1: 0406pey statusord 1
PI2: 0300}y utstrom [% IN]

PI3: 06070y statusord 2

For kodning av processdata, se sid 89.

Exempeltelegram "3PD acyklisk"

0] s s

E 1
B ERE =R

RS-485-Master

Processutgangsdata (PO) @ —————p

dle ‘02heX 01, 85 0610y | 200, 00, 0By, | B8 13heXD
SD1 ADR TYP Iy BCC

00

hex hex hex hex hex hex

PO3:Ramp
0BB8, ., = 3s

PO2: Varvtal [% ]
2000, =50%f

PO1: Styrord
0006, ., = Frigivning

<4 Processutgangsdata (PI)

MOVIMOT®
Idle ‘thex Olhex 85hex O4'hex 07hex 03he>< 00hex Oehex 07hex 98hex
SD1 ADR TYP A BCC
PI3: Statusord 2
P12: Utstrom

—— PI1: Statusord 1
05079ASV

Detta exempel visar dverforingsvarianten acyklisk, dvs. utan att timeout-dvervakning i
MOVIMOT® ar aktiverad. Cyklisk overforingsvariant kan aktiveras genom att man anger
TYP = 05;,0,. | detta fall forvantar MOVIMOT® nasta bussaktivitet inom max 1 sekund
(Request-telegram av ovannamnda typ). | annat fall stannar MOVIMOT® automatiskt
(Timeout-6vervakning).

1) fmax stélls in med bérvardespotentiometer f1
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8.3 Idrifttagning med PROFIBUS-granssnitt MFP
8.3.1 Idrifttagningsforlopp

Fore avtagning/pasattning av faltbussgranssnittet maste 24 Vpc-matning kopplas
ifran!

1. Verifiera korrekt anslutning av. MOVIMOT® och PROFIBUS-anslutningsmodul
(MFZ21).

2. Stall DIP-omkopplare S1/1 (p& MOVIMOT®) i lage ON (= adress 1)

06164AXX

3. Stall in maxvarvtal med bdérvardespotentiometer f1

100
f [Hz]

751
& ) =
— -

2

———————————————————————————————————————————————— »
»

0123456 7 8 9 10 [1]

05066BXX
[1] Potentiometerlage

4. Satt tillbaka skruvlocket 6ver borvardespotentiometer f1, med sin tatning.

Under drift maste 6ppningen ovanfor potentiometer f1 vara forsluten p& korrekt
satt med det medféljande skruvlocket (tillatet atdragningsmoment: 2,5 Nm). Detta
ar en forutsattning for explosionsskydd.

Skruvlocket far endast tas bort om ingen explosionsfarlig blandning av damm
och luft finns. Detta galler aven vid varvtalsandring.

5. Stéll in minimifrekvens f.,;, med omkopplare 2

Funktion Instéllning
Sparrlage 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Minimifrekvens f,i, [Hz] 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40
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6. Om rampen inte anges via féltbussen (2 PD), stéll in ramptiden med omkopplare t1
pa MOVIMOT®. Ramptiderna avser borvardesforandring i steg om 50 Hz.

% Funktion Instéllning
a1
Sparrlage 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
,q Ramptid t1 [s] 0l 02| 03| 05 07 1 2 3 5 7 10
7. Kontrollera om 6nskad rotationsriktning &r frigiven.
Plint R Plint L Betydelse
aktiverad aktiverad »  BAada rotationsriktningarna &r frigivna
z CG
~ e
aktiverad ‘ ej aktiverad * Endast hoger rotationsriktning ar frigiven
» Borvardesforinstalining for vansterrotation medfor att driven-
heten stannar
zl C
N o C_;:
ej aktiverad ‘ aktiverad « Endast véanster rotationsriktning ar frigiven
» Borvardesforinstalining for hogerrotation medfor att drivsys-
temet stoppas
z |C
J & E
ej aktiverad ‘ ej aktiverad « Apparaten &r sparrad resp. drivenheten stoppas
zl [CC
N [ag |
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8. Stall in PROFIBUS-adresserna p4 MFP (fabriksinstalining: adress 4). PROFIBUS-
adresser stélls in med DIP-omkopplarna 1 till 7.

W 2

W 2°x 0= |
5 —
“° 2°x0= 0 [1] Exempel: adress 17
‘ o 2%x 1 = 16 [2] Omkopplare 8 = Reserverad
“’ 2’x0= 0 [1] adress Otill 125:  giltiga adresser
‘m 2y 0= 0 adress 126: stods inte
adress 127: Broadcast
W~ 2'x0= o0
@ 2°x1= 1
17 |
05995AXX

Foéljande tabell visar, med adressen 17 som exempel, hur DIP-omkopplarlagena
valjs for godtyckliga bussadresser.

Beréakning Rest DIP-omkopplarlage Signifikans
17/2=8 1 DIP1= ON 1
8/2=4 0 DIP 2 = OFF 2
4/2=2 0 DIP 3 = OFF 4
2/2=1 0 DIP 4 = OFF 8
1/2=0 1 DIP 5=0ON 16
0/2=0 0 DIP 6 = OFF 32
0/2=0 0 DIP 7 = OFF 64
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9. Anslut busstermineringsmotstanden pa faltbussgranssnitt MFP/MQP vid den sista
bussdeltagaren.

«  Om MFP finns i slutet av ett PROFIBUS-segment sker anslutningen till PROFI-
BUS-natet endast via inkommande PROFIBUS-ledning (plintarna 1/2).

« For att storningar skall undvikas pa bussystemet genom reflektioner etc. méaste
PROFIBUS-segmentet avslutas vid den fysikaliskt forsta och sista deltagaren,
med hjalp av busstermineringsmotstand.

« Busstermineringsmotstand &ar redan forberett pA MFP och kan aktiveras med
hjalp av tva DIP-omkopplare (se foljande bild). Busstermineringen ar avsedd for
ledningstyp A enligt EN 50170 (volym 2)!

Bussterminering ON = Bussterminering OFF =
Till Fran

Fabriksinstallning

@ = K
- —
=z z
s - s~

05072AXX 05072AXX

10.Satt pa omformare MOVIMOT® och MFP-locket och skruva fast.

11.Anslut matningsspanning (24 Vpc) for PROFIBUS-granssnittet MFP och MOVI-
MOT®. Den grona lysdioden "RUN" pa MFP skall nu tandas och den réda lysdioden
"SYS-F" slackas.

12.Projektera PROFIBUS-granssnittet MFP i DP-Master.

Utvardering av » Frankoppling utford av TH skall 6vervakas av en oberoende utvarderingsenhet.

TH « Vid aktivering av TH maste drivenheten skiljas fran matningsnatet.

«  Om maxtemperaturen underskrids sluter TH automatiskt pa nytt! Automatisk ater-
start maste forhindras (aterstartsparr).

« Drivenheten far inte aterstartas forran orsaken till frAnkopplingen har undersokts.
Kontrollen maste utforas av utbildad personal.

Funktionskontroll  Vid anvandning av bromsmotorer skall korrekt bromsfunktion kontrolleras, for att
undvika bromsslirning och darav féljande otilldten temperaturékning.
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8.3.2 Konfigurering (projektering) av PROFIBUS-Master

Projektering av
PROFIBUS-DP-
granssnitt

For projektering av DP-Master skall bifogade "GSD-filer" anvandas. Dessa filer kopie-
ras till speciella mappar i projekteringsprogrammet och anvands av projekteringspro-
grammet. Proceduren beskrivs i detalj i handbéckerna fér motsvarande projekterings-
programvara.

De senaste versionerna av dessa GSD-filer finns alltid att hamta via Internet pa
adress: http://iwww.SEW-EURODRIVE.de

» Folj anvisningarna i filen README.TXT.

* Installera GSD-filen "SEW_6001.GSD" (version 1.5 eller senare) enligt uppgifterna i
projekteringsprogrammet for DP-Master. Nar installationen ar klar visas apparaten
bland slav-deltagarna som "MFP/MQP + MOVIMOT".

» Infoga faltbuss-anslutningsmodulen med namnet "MFP/MQP + MOVIMOT" i PROFI-
BUS-strukturen och ange Profibus-adressen.

» Valj en lamplig processdatakonfiguration for tillampningen (se avsnittet "Funktion
hos PROFIBUS-granssnitt MFP").

* Ange 1/O- resp. periferiadresser for projekterade databredder. Spara konfiguratio-
nen.

« Utvidga tillampningsprogrammet till datautbyte med MQP/MFP. Processdatadverfo-
ring ar inte konsistent. SFC14 och SFC15 far inte anvandas for processdatadverfo-
ring och behovs endast for parameterkanalen.

» Nar projektet har sparats och laddats i DP-Master och DP-Master har startats bor lys-
dioderna "BUS-F" pd MFP/MQP slockna. Om sa inte &r fallet, kontrollera kabeldrag-
ning och termineringsmotstand fér PROFIBUS samt projekteringen, sarskilt PROFI-
BUS-adresserna.
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8.4  Funktion hos PROFIBUS-granssnitt MFP

8.4.1 Behandling av processdata- och sensorer/stalldon
PROFIBUS-granssnittet MFP tillater, forutom styrning av MOVIMOT®-vaxelstrémsmo-
torer, aven anslutning av givare och stalldon till de digitala in- och utgangsplintarna. |
PROFIBUS-DP-protokollet laggs ytterligare en I/O-Byte till, efter processdata for MOVI-
MOT®, dar de tilkommande digitala in- och utgéngarna i MFP &r avbildade. Kodning av
processdata sker enligt enhetlig MOVILINK®-profiI for SEW-frekvensomformare (se
avsnittet "MOVILINK®-apparatpr0fiI").

PROFIBUS-DP-

konfiguration

"3 PD + 1/O": MOVIMOT® + MF..
Master PO

IEIEI T | por | Po2 | Po3
AITIE

e | en [ P2 | ps

- PI

]
58109AXX
PO processutgangsdata Pl processingangsdata
PO1  kontrollord PI1 statusord 1
PO2 varvtal [%] P12 utstrom
PO3 ramp PI3 statusord 2
DO digitala utgangar DI digitala ingangar
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8.4.2 Uppbyggnad av in-/utgdngs-Byte
MFP 21/22

Reserverad, varde = 0

Utgangsplint DO 1

Utgangsplint DO 0
L [ [ [ [ | [
—> 7le|s5|afls|2]1]o0 _’

Byte: Digitala utgangar

Faltbuss-
master
Byte: Digitala ingangar

P 7|16 |5 |[a]3|2]1]o0 P
I_I_J_l |— Ingangsplint DI 0

Ing&ngsplint DI 1

Ingéngsplint DI 2

Ingangsplint DI 3

Reserverad, varde = 0
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8.4.3 DP-konfigurationer
Generellt kan endast s&dana funktioner konfigureras som &ven stods av respektive
MFP-variant. Aven befintliga funktioner kan deaktiveras, dvs vid en MFP 21 kan de di-
gitala utgadngarna frdn projekteringen tas bort genom att DP-konfiguration " ... + DI"
valjs.
De olika varianterna av MFP tillater olika DP-konfigurationer. Féljande tabell visar alla
DP-konfigurationer som ar mojliga, samt de MFP-varianter som stdds. | spalten "DP-
identitet" anges de decimala identiteterna pa de enskilda kortplatserna fér DP-Master-
projekteringsprogramvaran

Namn MFP-varian- | Beskrivning DP-identitet
ter som 0 1 5
stods

2PD alla MFP- MOVIMOT®-styrning via 2 processdataord 1134ec | Ogec = —
varianter

3PD alla MFP- MOVIMOT®-styrning via 3 processdataord 144ec | Ogec = —
varianter

0PD +DI/DO | MFP 21/22 Ingen MOVIMOT®-styrning, endast bearbetning Ogec | 48gec  —

av digitala in- och utgangar

2PD+DI/DO | MFP 21/22 MOVIMOT®-styrning via 2 processdataord och 1134ec | 48gec = —

bearbetning av digitala in- och utgangar

3 PD+DI/DO | MFP 21/22 MOVIMOT®-styrning via 3 processdataord och 1144ec | 484ec  —

bearbetning av digitala in- och utgangar

0 PD + DI alla MFP- Ingen MOVIMOT®-styrning, endast bearbetning Ogec | 16gec | —
varianter av digitala ingangar. De digitala utgangarna fran

MFP utnyttjas inte!

2PD+ DI alla MFP- MOVIMOT®-styrning via 2 processdataord och 1134ec | 16gec = —
varianter bearbetning av digitala ingangar.

De digitala utgdngarna fran MFP utnyttjas inte!

3 PD + DI alla MFP- MOVIMOT®-styrning via 3 processdataord och 1144ec | 164ec = —
varianter bearbetning av digitala ing&ngar.

De digitala utgangarna frdn MFP utnyttjas inte!

Universal- alla MFP- Reserverat for specialkonfigurationer Ogec Ogec | Ogec

konfiguration | varianter
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Tillstdnd hos lys-
dioden "RUN"

(gron)

Kommunikationsgranssnitt / faltbuss
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8.4.4 Betydelse hos lysdiodindikeringar

PROFIBUS-granssnittet MFP har tre diagnoslysdioder.

» Lysdioden "RUN" (grén) indikerar normalt driftstillstand

+ Lysdioden "BUS-FAULT" (rod) indikerar fel pA PROFIBUS-DP

e Lysdioden "SYS-FAULT" (r6d) indikerar systemfel hos MFP resp. MOVIMOT®

Obs: Lysdioden "SYS-Fault" saknar generellt funktion i DP-konfigurationen
"OPD+DI/DO" och "0PD+DI".

Ho om

SEVVAN©

50358AXX

RUN | BUS-F SYS-F  Betydelse Atgard

Till X X ¢ MFP-maskinvara OK —

Till Fran Frdn |+ Normal MFP-drift -
¢ MFP utbyter data med DP-Master
(Data-exchange) och MOVIMOT®

Fran X X ¢ MFP ej driftklar * Kontrollera 24 Vpc-matning
* Ingen 24 Vpc-matning +  Koppla in MFP pa nytt. Om
problemet &terkommer, byt
modulen.
Blinkar X X *« En PROFIBUS-adress hogre éan * Kontrollera installd PROFI-
125 har stallts in BUS-adress p&4 MFP

X = godtyckligt tillstand
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Tillstdnd hos lys-
dioden "BUS-F"
(réd)

Tillstand hos lys-
dioden "SYS-F"
(rod)

RUN  BUS-F SYS-F Betydelse Atgard
Till Fran X *  MFP utbyter data med DP-Master | —
(Data-exchange)
Till Blin- X *  Kommunikationshastigheten « Kontrollera projekteringen av
kar detekteras men inga kommandon DP-Master
frdn DP-Master
* MFP ar inte projekterad, eller fel-
aktigt projekterad, i DP-Master
Till Till X * Forbindelsen med DP-Master har | « Kontrollera apparatens PROFI-
brutits BUS-DP-anslutning till MFP
*  MFP detekterar ingen kommunika- | ¢« Kontrollera DP-Master
tionshastighet * Kontrollera samtliga kablar i
* Bussavbrott PROFIBUS-DP-nétet
* DP-Master ej i drift

X = godtyckligt tillstand

RUN | BUS-F  SYS-F | Betydelse Atgérd
Till X Fran « Normalt driftstillstdnd hos MFP | —
och MOVIMOT®
Till X Blinkar1  MFP driftstillstdnd OK, MOVI- ¢ Utvardera felnummer i MOVI-
X MOT® meddelar fel MOT® -statusord 1 i styrsystemet
e Las Monta%e— och driftsinstruktion
MOVIMOT® for att atgarda felet
«  Aterstall vid behov MOVIMOT®
via styrsystemet (Reset-Bit i kon-
trollord 1)
Till X Blinkar2 « MOVIMOT® reagerar inte pa « Kontrollera DIP-omkopplare
X boérvarden fran DP-Master, S1/1..4 i MOVIMOT®
eftersom PO-Data inte &r fri- e Stéll in RS-485 adress 1 for att
givna frige PO-data
Till X Till ¢ Kommunikationen mellan MFP | «  Kontrollera den elektriska kopplin-

och MOVIMOT® ér stord eller
avbruten

gen mellan MFP och MOVIMOT®
(plintarna RS+ och RS-)

Se aven avsnittet "Elektrisk instal-
lation" och avsnittet "Installations-
planering ur EMC-synpunkt"

Serviceomkopplaren pa faltfor- | «
delaren stér i lage OFF

Kontrollera instéllningen hos ser-
viceomkopplaren pa faltférdelaren

X = godtyckligt tillstand

Montage- och driftsinstruktion — Explosionsskyddade MOVIMOT® drivenhet i kategori 3D

8

@7

71



8

72

C &9,
@

Kommunikationsgrénssnitt / faltbuss
Funktion hos PROFIBUS-granssnitt MFP

8.4.5 MFP-systemfeI/MOVIMOT®-feI

PROFIBUS-DP
Timeout

DP-Master
aktiv/styrning
saknas

Om MFP meddelar ett systemfel (lysdioden "SYS-FAULT" kontinuerligt tand), ar kom-
munikationen mellan MFP och MOVIMOT® avbruten. Detta systemfel rapporteras till
PLC-systemet som felkod 914, via diagnoskanalen och via statusorden i processin-
gangsdata. Eftersom detta systemfel vanligtvis indikerar kabelproblem eller sa-
knad 24 V-matning till MOVIMOT®-omformaren ar RESET via kontrollord inte moj-
lig! S& snart kommunikationen &r ateretablerad aterstalls felet automatiskt. Kon-
trollera den elektriska anslutningen av MFP och MOVIMOT®. Processingéngsdata re-
turnerar i fall av ett systemfel ett fast definierat Bit-monster, eftersom ingen giltig
tillstandsinformation om MOVIMOT® finns tillganglig. For utvardering inom styrsystemet
kan darmed endast statusordets Bit 5 (stérning) och felkoden anvandas. All ytterligare
information ar ogiltig!

Process-ingangsord Hex- Betydelse
varde

PI1: Statusord 1 5B20pex Felkod 91 (5Bpey), bit 5 (stérning) = 1 all ytterligare sta-
tusinformation &r ogiltig!

PI2: Stromérvarde 00006 Information ogiltig!

PI3: Statusord 2 002046 Bit 5 (Storning) = 1 all ytterligare statusinformation ar
ogiltig!

Ingangsbyte pa digitala ingdngar | XXpex Ingangsinformationen pa de digitala ing&ngarna upp-

dateras fortlopande!

Ingangsinformationen pa de digitala ingdngarna uppdateras fortlopande och kan dar-
med uppdateras fortlépande aven inom styrsystemet.

Om datadverforingen via PROFIBUS-DP stors eller bryts borjar aktiveringstvervak-
ningstiden raknas ner pad MFP (om detta ar projekterat). Lysdioden "BUS-FAULT" tands
eller blinkar och indikerar att inga nya driftsdata tas emot. MOVIMOT® retarderar till
senast giltiga ramp. Efter ca. 1 sekund slapper relat "driftklar" och meddelar darmed en
storning.

De digitala utgangarna aterstélls direkt efter att aktiveringsdvervakningstiden har 16pt ut!

Om PLC-systemet 6vergar frain RUN-tillstand i den STOP-tillstand aterstaller DP-Master
alla processutgangsdata till vardet 0. MOVIMOT® far i 3 PD-drift endast rampborvardet
=0.

De digitala utgadngarna, fran DO 0 och DO 1 aterstélls ocksa fran DP-Master!
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8.4.6 Diagnos

Slavdiagnosdata PROFIBUS-granssnittet MFP meddelar alla upptradande fel till styrsystemet via diag-
noskanalen i PROFIBUS-DP. | styrsystemet kan dessa felmeddelanden utvarderas via
motsvarande systemfunktioner (t.ex. vid S7-400 via diagnoslarm OB 82/ SFC 13). Fol-
jande bild visar uppbyggnaden av diagnosdata, som bestar av diagnosinformation enligt
EN 50170 (volym 2) och (i fall av fel i MOVIMOT®/MFP) apparatspecifika diagnosdata.

Byte 0: Stationsstatus 1
Byte 1: Stationsstatus 2
Byte 2: Stationsstatus 3
Byte 3: DP-Master-adress
Byte 4: ID-nummer High [60]
Byte 5: ID-nummer Low [01]
Byte 6: Header [02]

Byte 7: Felkod MOVIMOT®/MFP
e DIN/EN

X Endast i handelse av fel

[...] Innehaller konstantkoder fér MFP, Rest variable

Kodningen av Byte 0..3 definieras i EN 50170 (volym 2). Byte 4, 5 och 6 innehaller i regel

de i bilden illustrerade konstantkoderna.

Byte 7 innehaller:

C &9,

8

@7

«  MOVIMOT®-felkod (se avsnittet "Diagnos MOVIMOT®-Umrichter") eller

* MFP-felkod: Felkod 914e. = SYS-FAULT (se avsnittet "MFP-Systemfel/MOVIMOT-

fel" pa sid 72)
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Alarm till/fran

Procedur

Exempel for
projektering
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Eftersom all felinformation &ven kan 6verforas till styrsystemet direkt via statusorden i
processingangsdata kan utlosning av ett diagnosalarm pa grund av ett MOVIMOT®-
IMFP-fel aterstéllas via tillampningsspecifika parametrar i PROFIBUS-DP.

Obs: Med denna mekanism kan man stanga av ett larm som beror pa fel i MOVIMOT®
eller MFP. Fran PROFIBUS-DP-systemet kan emellertid alltid diagnoslarm utlésas i DP-
Master, varfor motsvarande organisationsmoduler (t.ex. OB82 for S7-400) generellt bor
laggas in i styrsystemet.

| varje DP-Master kan vid projekteringen av en DP-slav dessutom anvéndarspecifika pa-
rametrar definieras, vilka éverfors till slaven nar PROFIBUS-DP initieras. FOr granssnit-
tet MFP finns 10 tillampningsspecifika parameterdata, varav hittills endast Byte 1 har
belagts med féljande funktion:

Byte: | Tillatet varde Funktion

0 00hex Reserverad

1 00pex MOVIMOT® -/MFP-fel genererar ett diagnoslarm
01pex MOVIMOT® -/MFP-fel genererar inget diagnoslarm

2-9 . 00pex Reserverad

Ej angivna varden ar otillatna och kan leda till felfunktion hos MPF!

Parameterinstéllningsdata Funktion
(hex)

00,00,00,00,00,00,00,00,00,00, Diagnoslarm genereras aven vid feltillstand
00,01,00,00,00,00,00,00,00,00, Diagnoslarm genereras inte vid feltillstand
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8.5 Idrifttagning med InterBus-granssnitt MFI.. (kopparledning)
8.5.1 Idrifttagningsférlopp

Fore avtagning/pasattning av faltbussgranssnittet maste 24 Vpc-matning kopplas
ifran!

1. Verifiera korrekt anslutning av MOVIMOT® och InterBus-anslutningsmodul (MFZ11).
2. Stall DIP-omkopplare S1/1 (p& MOVIMOT®) i lage ON (= Adress 1)

06164AXX
3. Stall in maxvarvtal med bdérvardespotentiometer f1
1004
f[Hz]
75 1
/fl
SPDE
"
— - i
R e S ) S s PO S - ””
012 3 456 7 8 9 10 [1]
05066BXX

[1] Potentiometerlage

4. Satt tillbaka skruvlocket 6ver borvardespotentiometer f1, med sin tatning.

Under drift maste 6ppningen ovanfér potentiometer f1 vara forsluten pa korrekt
satt med det medféljande skruvlocket (tillatet &tdragningsmoment: 2,5 Nm). Detta
ar en forutséattning for explosionsskydd.

Skruvlocket far endast tas bort om ingen explosionsfarlig blandning av damm
och luft finns. Detta galler aven vid varvtalsandring.

5. Stéll in minimifrekvens f.,;, med omkopplare 2

Funktion Instéllning
Sparrlage 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Minimifrekvens f,in [HZ] 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40

6. Om rampen inte anges via féltbussen (2 PD), stéll in ramptiden med omkopplare t1
pa MOVIMOT®. Ramptiderna avser bérvardesforandring i steg om 50 Hz.

Funktion Instéllning
Sparrlage 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Ramptid t1 [s] 0,1 0,2 0,3 0,5 0,7 1 2 3 5 7 10
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7. Kontrollera om 6nskad rotationsriktning &r frigiven.

Plint R

Betydelse

aktiverad

24V

L

Bada rotationsriktningarna ar frigivna

aktiverad

24V

ej aktiverad

24V

L

Endast hoger rotationsriktning &r frigiven
Borvardesforinstallning for vansterrotation medfor att driven-
heten stannar

Endast vanster rotationsriktning ar frigiven
Borvardesforinstallning for hogerrotation medfér att drivsys-
temet stoppas

ej aktiverad

24V

Apparaten ar sparrad resp. drivenheten stoppas

8. Stall in MFI-DIP-omkopplarna (se "Installining av MFI-DIP-omkopplare" pa sid 77).
9. Satt pa omformare MOVIMOT® och MFI-locket och skruva fast.

10.Slut matningsspénningen (24 Vpc) for INTERBUS-grénssnittet MFI och MOVI-
MOT®. Lysdioderna "UL" och "RD" pa MFI skall nu tandas och den rdda lysdioden
"SYS-FAULT" slockna. Om sa inte ar fallet kan man utgaende fran lysdiodernas
tillstand lokalisera eventuella kopplingsfel eller installningsfel (sid 84).

11.Projektera InterBus-granssnittet MFI i InterBus-Master (se "Konfigurering (projekte-
ring) av InterBus-Master" pa sid 78).

Utvardering av » Frankoppling utférd av TH skall 6vervakas av en oberoende utvarderingsenhet.

TH

« Vid aktivering av TH maste drivenheten skiljas fran matningsnatet.

»  Om maxtemperaturen underskrids sluter TH automatiskt pa nytt! Automatisk ater-
start maste forhindras (aterstartsparr).

« Drivenheten far inte aterstartas forran orsaken till frAnkopplingen har undersokts.
Kontrollen maste utforas av utbildad personal.

Funktionskontroll ~ Vid anvéandning av bromsmotorer skall korrekt bromsfunktion kontrolleras, for att
undvika bromsslirning och darav foljande otillaten temperaturékning.
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8.5.2 Instéllning av DIP-omkopplare

Processdata-
bredd, driftsatt

NEXT/END-
omkopplare
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Med MFI-DIP-omkopplare 1 till 6 kan man stélla in MOVIMOT®-processdatabredder,
MFI-driftsatt och den fysikaliska ring-vidarekopplingen.
Processdatabredden for MOVIMOT® stalls in med DIP-omkopplarna 1 och 2. InterBus-

granssnittet MFI stoder processdatabredderna 2 PD och 3 PD fér MOVIMOT®. Alterna-
tivt kan ytterligare ett ord anvandas for éverféring av digitalt 1/O via DIP-omkopplare 5

(1/0).

NEXT/END-omkopplaren meddelar MFI om ytterligare en InterBus-modul foljer. Darfor
skall denna omkopplare sta i lage NEXT om en vidareforande faltbuss ar ansluten till
plintarna 6 till 10. Om MFI &r den sista modulen pa InterBus maste denna omkopplare

sta i lage END.

Alla reserverade omkopplare maste std i lage OFF. Annars initieras inte InterBus-proto-
kollchipet. MFI meddelar sig med ID-koden "MP_Not_Ready" (ID-kod 78},ey). InterBus-

Master meddelar i sa fall ett initieringsfel.

Féljande bild visar fabriksinstallningen fran SEW:
« 3 PD for MOVIMOT® + 1 ord for digitalt I/O = 64 bit databredd i InterBus
» Yiterligare en InterBus-modul féljer (NEXT)

(1]

i

END

[2]

l

W NExT < 3

‘ w IO  <4— [4]

[1] MFI &r den sista InterBus-modulen, ingen vidareférande
busskabel ansluten

[2] Ytterligare en InterBus-modul foljer, vidareférande
busskabel ansluten

[3] InterBus-terminering

[4] ON = processdatabredd + 1 for digitala I/O

[5] Reserverad, lage = OFF

[6] Processdatabredd for MOVIMOT®

C &9,

@7

06131AXX
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Instéllningsvari- Foljande tabell visar installningsvarianter for InterBus-databredder med DIP-omkopplar-
anter for Inter- nal,2och5
Bus-databredder - -
DIP1: |DIP2: | DIP5: | Beteckning Funktion InterBus-datab-
20 2! +11/0 redd
OFF OFF OFF Reserverad Ingen IB-Init-fel
ON OFF OFF Reserverad Inte mojlig vid MOVIMOT® IB-Init-fel
OFF ON OFF 2PD 2 PD till MOVIMOT® 32 Bit
ON ON OFF 3PD 3 PD till MOVIMOT® 48 Bit
OFF OFF ON 0 PD + DI/DO Endast I/0O 16 Bit
ON OFF ON Reserverad Inte méjlig vid MOVIMOT® IB-Init-fel
OFF ON ON 2 PD + DI/DO 2 PD till MOVIMOT® + 1/0 48 Bit
ON ON ON 3 PD + DI/DO 3 PD till MOVIMOT® + 1/O 64 Bit

8.5.3 Konfigurering (projektering) av InterBus-Master
Konfigureringen av MFI i mastern med hjalp av konfigureringsprogrammet "CMD-Tool"
(CMD=Configuration-Monitoring-Diagnosis) sker i tva steg. | det forsta steget definieras
busstrukturen. Darefter féljer beskrivning och adressering av processdata.

Konfigurering av Bussuppbyggnaden kan konfigureras online eller offine med CMD-Tool "IBS CMD". |
bussuppbyggnad  offline-tillstdnd konfigureras MFI via kommandot "Insert with Ident Code". Féljande in-
formation skall skrivas in:

Offline-konfigure-
ring: Infoga med

Ident Code Programinstéllning: Funktion / betydelse
Ident-Code: 3 decimalt Digitalmodul med in-/utgdngsdata
Processdatakanal: Denna installning ar beroende av DIP-omkopplarna 1, 2 och 5 pa MFI
32 Bit 2PD
48 Bit 3 PDeller 2 PD + I/0
64 Bit (leveranstillstand) 3PD+1/0
Deltagartyp: Faltbussdeltagare
Online-konfigure-  InterBus-systemet kan ocksa installeras komplett frAn borjan, med alla MFI granssnitt
ring: Inldsning av  anslutna och DIP-omkopplarna instdllda. Darefter kan man via CMD-Tool lasa in hela
konfigurations- bussuppbyggnaden (konfigurationsramen). Darmed k&nns alla MFI igen automatiskt
ram med sina instéllda databredder.

Vid processdatakanallangden 48 Bit skall man observera installningarna av MFI-DIP-
omkopplare 1, 2 och 5, eftersom dessa processdatalangder anvands saval for konfigu-
rationerna 3 PD som fér 2 PD + DI/DO.

Efter inlasningsférloppet visas MFI som en digital I/O-modul (typ DIO).
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8.5.4 Instéllning av processdatabeskrivning
Generellt levererar CMD-Tool en grundbeskrivning for alla processdata i MFI. Det gar
att valja en startadress for in- och utgangsomradet i styrsystemet. Med denna variant
ligger adresserna for de digitala in- och utgangarna direkt efter MOVIMOT®-process—
dataadresserna och darmed i forekommande fall i (det analoga) periferiomradet av styr-
systemet. | detta fall tar de reserverade bitarna i I/O-ordet upp onddigt minnesutrymme
i styrsystemet. Med en motsvarande processdatabeskrivning kan de reserverade bitar-
na maskas bort och darmed kan man t.ex. tilldela varje processdataord en egen adress.

Exempel 1: Stan- Foéljande tabell visar den enklaste varianten av en processdatabeskrivning. De fyra pro-
dard-processda- cessdataorden i MFI visar att det ror sig om processdatakonfigurationen 3 PD+DI/DO.

tabeskrivning

ord ligger i direkt anslutning till varandra.

Nu ges startadressen P132 separat for in- och utgdngsdataomradet. Alla processdata-

Deltagarnamn ID | T-nr | Processdatanamn /O | Langd | Byte | Bit | Tilldelning
MOVIMOT® + MFI 1,0 MFI 21 IN E 64 0 0 P132
MOVIMOT® + MFI 1,0 MFI21 OUT A 64 0 0 P132

Foljande bild visar avbildningen av processdata pa adressomradet i InterBus-Master.

(1]

e ~——1
PO > MOVIMOT® + MFI
P132  |}PO1
2 || P13s 1PO2 po1 | PO2 Ppo3 | DO
P136 |}PO3 +
P138 DO (Word)
< PI
P132  |lPI1
31| P134 P2 PL_ | PR | o
P136 | |PI3
| P138 e DI (Word) E}<I
/‘\/
58110AXX
[1] adressomrade i Interbus-Master PO processutgangsdata PI processingangsdata
[2] utgangsadresser PO1  kontrollord PI1 statusord 1
[3] ing&ngsadresser PO2  varvtal [%] PI2 utstrom
PO3 ramp PI3 statusord 2
DO digitala utgangar DI digitala ingangar

Inom styrsystemet gar det nu att komma fram till processdata pa féljande satt:
Skrivning till PO1..3:
Lasning av PI1..3:

Sattning av utgangarna:

Lasning av ingangarna:

T PW 132, T PW 134, T PW 136

L PW 132, L PW 134, L PW 136

T PW 138
L PW 138
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Exempel 2: Av- Betydligt effektivare &r separering av MOVIMOT®-processdata och 1/O-data for digitala
skiljning och in- och utgangar, vilka i regel bor ligga i det bitadresserbara omradet av styrsystemet.
optimering av Foljande tabell visar hur denna separering sker.
processdata - - - -
t5r MOVIMOT® Deltagarnamn ID | T-nr | Processdatanamn | I/O | Langd | Byte Bit Tilldelning
och DI/DO MOVIMOT® + MFI 3 | 1,0 | MFI21IN E 64 0 0 b13
MOVIMOT® + MFI |3 1,0  MFI-PIL.3 E | 48 0 0
MOVIMOT® +MFI 3 10  MFI-DI E 16 7 0 P100
MOVIMOT® + MFI |3 1,0 | MFI210UT A 64 0 0
MOVIMOT® + MFI |3 | 1,0 | MFI-PO1..3 A 48 0 0 Fis2
MOVIMOT® +MFI 3 10 | MFI-DO A 16 7 0 P100

Foljande bild visar for denna optimerade variant simuleringen av processdata pa
adressomradet i InterBus-Master.

[1]
e ~——
21| P12 |jpo1
P134 | |PO2 po1 | Po2z | P03 | DO
P136 | |PO3 PO

[ EB100 -t DI (Lowbyte) I

! P12 |ien

P [ P2 | P3 | DI
P134 | |PI2 > o
| _Pizs  [|Pi3 =
/‘\/
58111AXX

[1] adressomréde i Interbus-Master PO processutgangsdata PI processingangsdata

[2] utgangsadresser PO1  kontrollord PI1 statusord 1

[3] ing&ngsadresser PO2  varvtal [%] PI2 utstrom
PO3 ramp PI3 statusord 2
DO digitala utgangar DI digitala ingangar

Inom styrsystemet gar det nu att komma fram till processdata pa féljande satt:
Skrivning till PO1..3: TPW 132, TPW 134, T PW 136

Lasning av PI1..3: L PW 132, L PW 134, L PW 136

Sattning av utgangarna:AB 100 (t.ex. S A 100.0)

Lasning av ingangarna: EB 100 (t.ex. U E 100.0)
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Exempel 3: Detal- | detta exempel sker uppdelningen av processdata for MOVIMOT® och DI/DO som i
jerad processda- exempel 2. Varje processdataord kommer dock nu att beskrivas enskilt. Detta forbattrar

tabeskrivning av oversiktligheten betydligt. Processdataatkomsten 4r densamma som i exempel 2
MFI

Deltagarnamn ID | T-nr | Processdata- 1/0 Langd | Byte Bit Tilldel-
namn ning
MOVIMOT®+MFI 3 10  MFI2LIN E 64 0 0
MOVIMOT® + MFI 3 10 MFI-PI1 E 16 0 0 P132
MOVIMOT® + MFI 3 1,0 | MFI-PE2 E 16 2 0 P134
MOVIMOT®+MFI 3 10 | MFI-PI3: E 16 4 0 P136
MOVIMOT® + MFI 3 1,0 |MFIDI E 16 7 0 P100
MOVIMOT® + MFI 3 1,0 |MFI210UT A 64 0 0
MOVIMOT® +MFI 3 10  MFI-PO1 A 16 0 0 P132
MOVIMOT® + MFI 3 1,0 | MFI-PO2: A 16 2 0 P134
MOVIMOT® + MFI 3 1,0 | MFI-PO3 A 16 4 0 P136
MOVIMOT® +MFI 3 1,0  MFI-DO A 16 7 0 P100
Program i styr- Ett exempelprogram (anpassat till ovanndmnda konfiguration) for styrning av MOVI-
systemet MOT® via InterBus finns i avsnittet "Programexempel i kombination med faltbuss"
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8.6
8.6.1

Maximal konfigu-
ration for Inter-
Bus ar "3 PD +
DI/DO":

Funktion hos InterBus-granssnitt MFI.. (kopparledning)

Behandling av processdata- och sensorer/stélldon

InterBus-granssnittet MFI tillater, férutom styrning av MOVIMOT®-vaxelstromsmotorer,
aven anslutning av sensorer/stalldon via de fyra digitala ingdngsplintarna och de tva di-
gitala utgangsplintarna. | InterBus-protokollet kopplas da ett extra 1/0-ord till efter pro-
cessdata for MOVIMOT®, dar tillkommande digitala in- och utgangar i MFI ar avbildade.

Kodning av processdata sker enligt en enhetlig MOVILINK®—profiI for SEW-frekvensom-
formare (se avsnittet "MOVILINK®-apparatprofiI).

MOVIMOT® + MF..

Master PO
EEI““W | po1 po2 | P03 | DO
H
AL
—_—
BIEERE ] PI1 P2 | P3| DI
et Pl
o] L
58112AXX
PO processutgangsdata PI processingangsdata
PO1  kontrollord PI1 statusord 1
PO2 varvtal [%)] P12 utstréom
PO3 ramp PI3 statusord 2
DO digitala utgangar DI digitala ingangar
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8.6.2 Uppbyggnad av in-/utgangsordet i MFI

Foljande bild visar simuleringen av plintinformationenen pa de enskilda bitarna i in- och
utgdngsordet. Alla reserverade Bits kan dock maskeras bort av processdatabeskriv-
ningen inom InterBus CMD-Tools, sa att minnesutrymmet i styrsystemet inte inskranks

i onddan.

Reserverad, varde = 0

Utgangsplint DI 1

[ T T T T T T T T T 1T 1T T 1 {1
#|15|14|13|12|11|10|9|8|7|6|5|4|3|2|1|0|

Digitala utgangar

Interbus-
Master

Digitala ingangar

Utgangsplint DI 0

—

MFI 21

h|15|14|13|12|11|10|9|8|7|6|5|4|3|2|1|0|h
| | I I l

Ingangsplint DI 0
Ing&ngsplint DI 1
Ingangsplint DI 2

Ingangsplint DI 3
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8.6.3 Betydelse hos lysdiodindikeringar
INTERBUS-granssnittet MFI har fem lysdioder for InterBus-diagnos och ytterligare en
for indikering av systemfel.

[ &) © ]

SEWINIG

51257AXX
Lysdioden UL
"U-Logic" (grén
g © ) Tillstdnd Betydelse Atgard
Till * Matningsspanning finns -
Fran * Matningsspanning saknas |+ Kontrollera 24 Vpc-matningen och anslutningen
av MFI
Lysdioden RC
“Remote Bus Tillstand Betydel Atgard
Check" (grén) illstan etydelse gar
Till * Inkommande faltbussan- -
slutning normal
Frén * Inkommande faltbussan- » Kontrollera inkommande féltbusskabel
slutning stord
Lysdioden BA
"Buss Activ” Tillstand Betydel Atgard
(gron) illstéan etydelse gar
Till « Datadverforing pa Inter- -
Bus aktiv
Fran * Ingen datadverforing, Inter- «  Kontrollera inkommande féltbusskabel
Bus stoppad e For vidare fellokalisering, anvand diagnosindike-
ringarna p& masteranslutningen
Blinkar e Buss aktiv, ingen cyklisk —
datadverforing
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Lysdioden RD
"Remote Bus

Disable” (réd) Tillstand Betydelse Atgard
Till * Vidareférande faltbuss -
frankopplad (endast i han-
delse av fel)
Fran e Vidareforande fjarrbuss ej | —
frankopplad
Lysdioden TR
"Transmit" (gron) ——— .
Tillstdnd Betydelse Atgard
Till * Parameterdatautbyte via -
PCP
Fran e Inget parameterdatautbyte = —
via PCP
Lysdioden SYS-F
"systemfel” (rod) o .
Tillstdnd Betydelse Atgard
Fran « Normalt driftstillstdnd hos | —
MFI och MOVIMOT®
Blinkar 1 x »  MFI driftstillstdnd OK, «  Utvardera felnummer i MOVIMOT® -statusord 1 i
MOVIMOT® meddelar fel styrsystemet
* L&as Montage- och driftsinstruktion MOVIMOT® for
att atgarda felet
«  Aterstall vid behov MOVIMOT® via styrsystemet
(Reset-Bit i kontrollord 1)
Blinkar 2 x «  MOVIMOT® reagerarinte |« Kontrollera DIP-omkopplare S1/1 till S1/4 i MOVI-
pa borvarden fran DP- MOT®
Master, eftersom PO-data | »  Stéll in RS-485 adress 1 for att frige PO-data
inte ar frigivna
Till ¢ Kommunikationen mellan « Kontrollera den elektriska kopplingen mellan MFI
MFI och MOVIMOT® ar och MOVIMOT® (plintarna RS+ och RS-)
stord eller avbruten e Se aven avsnittet "Elektrisk installation" och av-
snittet "Installationsplanering ur EMC-synpunkt”
»  Serviceomkopplaren pa « Kontrollera installningen hos serviceomkopplaren
faltfordelaren star i lage pa faltférdelaren
OFF

Lysdioden "SYS-F" & normalt bortkopplad i PD-konfigurationerna 0 PD + DI/DO
och 0 PD + /Dl eftersom endast I/O-modulfunktionerna i MFI ar aktiverade i detta
driftsatt.
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8.6.4 MFI-systemfeI/MOVIMOT®-feI

InterBus-timeout

InterBus-Master
aktiv/styrning
saknas

Om MFI meddelar ett systemfel (lysdioden "SYS-FAULT" kontinuerligt tdnd), ar kommu-
nikationen mellan MFI och MOVIMOT® bruten eller stérd. Detta systemfel meddelas
styrsystemet via felkod 9144 via statusorden i processingangsdata. Eftersom system-
felet vanligtvis indikerar kabelproblem eller saknad 24 V-matning till MOVIMOT®-
omformaren ar RESET via kontrollord inte méjlig! S& snart kommunikationen ar
ateretablerad aterstalls felet automatiskt. Kontrollera den elektriska anslutningen av
MFI och MOVIMOT®. Processing&ngsdata returnerar i fall av ett systemfel ett fast defi-
nierat Bit-monster, eftersom ingen giltig tillstAndsinformation om MOVIMOT® finns till-
ganglig. For utvardering inom styrsystemet kan darmed endast statusordets Bit 5 (stor-
ning) och felkoden anvandas. All ytterligare information ar ogiltig!

Process-ingangsord Hex-varde @ Betydelse
PI1: Statusord 1 5B20pex Felkod 91, Bit 5 (stdrning) = 1
All ytterligare statusinformation &r ogiltig!
PI2: Strdmérvarde 00006 Information ogiltig!
PI3: Statusord 2 0020p,ex Bit 5 (stérning) = 1

All ytterligare statusinformation &r ogiltig!

Ingangsbyte pa digitala ingdngar | XXpex Ingangsinformationen pa de digitala ingdngarna upp-
dateras fortlépande!

Ingangsinformationen pa de digitala ingdngarna uppdateras fortldpande och kan dar-
med uppdateras fortldpande aven inom styrsystemet.

Om datadverforingen via InterBus fran Master stoppas borjar faltbuss-timeouttiden rak-
nas ner i MFI (default-varde 630 ms). Om datadverfoéringen bryts fysiskt uppgar tiden till
ca. 25 ms. Buss-aktiv-lysdioden "BA" tands och indikerar att inga InterBus-data dver-
fors. MOVIMOT® retarderar omedelbart langs senast giltiga ramp. Efter ca. 1 sekund
slapper relat "driftklar" och meddelar darmed en stérning.

De digitala utgangarna aterstélls direkt efter att faltbuss-timeouttiden har 16pt ut!

Om styrsystemet 6vergar fran RUN-tillstand till STOP-tillstand aterstaller InterBus-Mas-
ter alla processutgangsdata till vardet O. MOVIMOT® f&r i 3 PD-drift endast rampbdorvar-
det = 0.

De digitala utgangarna, fran DO 0 och DO 1 &terstélls ocksa fran InterBus-Master!
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8.6.5 Diagnos via InterBus-Master (G4)
Alla InterBus-Master i generation 4 (G4) erbjuder omfattande diagnosméjligheter, saval
via status- och diagnosindikeringar som inom styrsystemet. Eftersom MFI &r baserat pa
InterBus-protokollchipet SUPI 3 stdds alla viktiga G4-diagnosmadjligheter. Ytterligare in-
formation om diagnos finns i Masterns dokumentation. Féljande tabell redovisar de vik-
tigaste felkoderna som kan upptréada tillsammans med MFI, samt detaljerad information

om felavhjalpning.

Diagnosmedde-
landen om status

samt diagnosin- Fel- Felkod Beskrivning Atgéard
. . o namn (hex)
dikeringar fran — - - — -
Master G4 OouT1 0C8A Eel i vidareférande granssnitt pa MFI. Det | Kontrollera laget hos DIP-omkopp_Iare
: vidareforande granssnittet (OUT1) har 6 (NEXT/END). Om MFI &r den sista
aktiverats utan att ndgon deltagare &r deltagaren skall denna omkopplare
ansluten eller konfigurerad i mastern. sta i lage END.
DEV 0C40 Fel pa en deltagare (Device). Langdko- Kontrollera laget hos DIP-omkoppla-
den for angiven MFI stammer inte ren pa MFI.
oOverens med vad som angivits i konfigu-
rationsramen.
DEV 0C70 Datadverforingen har avbrutits, antingen | Kontrollera att laget hos DIP-omkopp-
darfor att initieringen av SUPI 3 har miss- | laren p& MFI &r giltigt.
lyckats eller darfor att MFI &r defekt. Fel-
koden visas &aven vid val av ett reserverat
DIP-omkopplarlage!
PFTEN | 0BB4 Felhistorik éver de tio senaste periferife- | Kontrollera anslutning och skarmning

len (PF). MFI meddelar ett periferifel om
en mikroprocessor-Reset har utforts (p&
grund av ett EMC-problem eller ett ma-
skinvarufel).

av MFI. Anslut MFI p& nytt. Om pro-
blemet aterkommer, byt MFI-elektro-
nik eller kontakta SEW.

Ytterligare diagnosmeddelanden finns i beskrivningen av InterBus-Master.
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8.6.6 Processdatadvervakning

Exempel pa pro-
cessdatadver-
vakning:

Om InterBus befinner sig i tillstandet "RUN", kan man via status- och diagnosindikerin-
garna pa mastern i driftsattet Monitor ("MONI") analysera de processdata som utvaxlas
mellan master och MFI. Pa detta satt kan man mycket latt analysera vilka bor- och ar-
varden som utvéaxlas mellan master och MFI. Foéljande exempel visar hur évervaknings-
funktionen utnyttjas.

MFI anvands med konfigurationen "3 PD + DI/DQ". Adresserna har tilldelats pa foljande
satt i processdatabeskrivningen:

Processutgangsdata fran InterBus-Master till MFI (QUT):
MFI-PO 1..3:  Adress P132...136
MFI-DO: Adress P100

Processingangsdata fran MFI till InterBus-Master (IN):
MFI-PI 1..3: Adress P132..136

MFI-DI: Adress P100

Via driftsattet "MONI" kan MFI-processdata analyseras pa féljande satt:

Betydelse Processdata- Instalining pa diagnosvisning:
namn Driftsatt MONI (monitorfunktion)
Riktning Tilldelning
Kontrollord 1 till MOVIMOT® MFI-PO1 ouT P132
Varvtalsbérvérde [%] til MOVIMOT® | MFI-PO2 ouT P134
Ramp [ms] till MOVIMOT® MFI-PO3 ouT P136
Status for digitala utgdngar fran MFI MFI-DO ouT P100
Statusord 1 fran MOVIMOT® MFI-PIL CIN P132
Arvéarde for skenbar strém frdn MOVI- MFI-P12 IN P134
MOT®
Statusord 2 fran MOVIMOT® MFI-PI3 IN P136
Status for digitala ingdngar fran MFI MFI-DI IN P100
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C &9,

Kodning av processdata

8.7 Kodning av processdata

For styrning och bérvardesforinstalining anvands samma processdatainformation via
alla faltbussystem. Kodning av processdata sker enligt en enhetlig MOVILINK®-profiI for
SEW-frekvensomformare. Fér MOVIMOT® kan man generellt skilja mellan féljande va-

rianter:

» 2 processdataord (2 PD)
» 3 processdataord (3 PD)

Master

i ]

]

PO - MOVIMOT®
PO1 Po2 | PO3
PIL PI2 | PI3
- PI
[
58113AXX

PO = Processutgangsdata

= Processingangsdata

POL1 = Kontrollord
PO2 = Varvtal (%)
PO3 = Ramp

PI1 = Statusord 1
P12 = Utstrém
PI3 = Statusord 2

2 processdataord

For styrning av MOVIMOT® via 2 processdataord skickas processutgéngsdata "Kon-
trollord" och "Varvtal [%]" frén det 6verordnade styrsystemet till MOVIMOT® och pro-

cessingangsdata, "Statusord 1" och "Utstrom" overfors fran MOVIMOT® till automa-

tionssystemet.

3 processdataord

Vid styrning via tre processdataord éverfors rampen som ytterligare processutgangsda-

taord och "Statusord 2" som tredje processingangsdataord.
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@ Kodning av processdata

Processutgangs-
data

PO1: Kontrollord

PO2: Borvarde

PO3: Ramp (endast vid
3-ord-protokoll)

Kontrollord,
Bit 0...2

Kontrollord Bit 6 =
Reset

Varvtal [%]

Ramp

90

|
|
|

Processutgangsdata overfors fran det 6verordnade styrsystemet till MOVIMOT®-omfor-
maren (styrinformation och bérvarden). | MOVIMOT® blir de dock verksamma forst nar
RS-485-adressen i MOVIMOT® (DIP-omkopplare S1/1 till S1/4) sétts till ett varde skilt
frdn 0. MOVIMOT® kan styras med féljande processutgangsdata:

* POL1: Kontrollord
e PO2: Varvtal [%] (b6rvarde)
 PO3: Ramp

Bas-styrblock

15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 S 2 1 0

Reserverat for tillaggsfunktion = "0" 1= Reserverad = "0" 110" = Frigivning
Reset annars stopp

Procentvarde med tecken / 0,0061 %
Exempel: -80% / 0,0061 % = - 13115 = CCCby¢y

Tid frén 0 till 50 Hz i ms (omrade: 100...10000 ms)
Exempel: 2,0 s = 2000 ms = 07DOy,ey

Angivelse av styrkommandot "Start" sker med Bit 0...2 genom angivelse av kontrollord
= 0006y,0,. For att aktivera MOVIMOT® maste dessutom ingangsplint HOGER och/eller
VANSTER byglas till +24 V.

Styrkommandot "Stopp" erhalls genom aterstéllning av Bit 2 = "0". F6r kompatibilitet
med andra SEW-omformarfamiljer skall stoppkommandot 0002;,., anvandas. | princip
utloser MOVIMOT® stopp for aktuell ramp oberoende av tillstandet hos bit 0 och bit 1
vid bit 2 ="0".

Vid stoérning kan felet kvitteras med Bit 6 = "1" (Reset). Styr-Bits som inte anvands skall
av kompatibilitetsskal ha vardet 0.

Varvtalshorvérdet ges i procentuell form, relativt det maximala varvtal som stéllts in med
boérvardespotentiometer f1.

Kodning: C000ey = -100 % (vansterrotation)
4000pex = +100 % (hogerrotation)
— 1 steg = 0,0061 %
Exempel: 80 % fiay, rotationsriktning VANSTER:
Beréakning: —80 % / 0,0061 = —1311545. = CCCbp ey

Om datautbytet sker via tre processdataord éverfors den aktuella integratorn i process-
utgangsdataordet PO3. Vid styrning av MOVIMOT® via tva processdataord anvands
den integrator som stallts in med omkopplare t1.

Kodning: lsteg=1ms
Omrade: 100...10000 ms
Exempel: 2,0 s =2000 ms = 20004e. = 07D0p ey
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Kodning av processdata @
Processingangs- Processingangsdata returneras fran MOVIMOT®-omformaren till det verordnade styr-
data systemet och bestar av status- och arvardesinformation. Féljande processingadngsdata

stods av MOVIMOT®:
* PI1: Statusord 1

* PI2: Utstrém

» PI3: Statusord 2

15|14|13|12|11|101 9| 8| 7|6 |5]4]|]3[2]1]0O0

L Frigivn. av regulator = "1"

Apparat frigiven = "1"

PO-data frigivna = "1"
Apparattillstdnd (Bit 5="0")

0 = Omformaren ej startberedd L Reserverad
PI1: Statusord 1 2 = Ingen frigivningssignal
4 = frigiven Reserverad

Felnummer (bit 5 = "1%) Stérning/varning = "1

Reserverad

= Reserverad

16 bitars heltal med tecken x 0,1 % Iy

P12: Stromarvérde { Exempel: 0320pe, = 800 X 0,1 % Iy = 80 % Iy

15|14|13|12|11|101 9| 8| 7|6 |5]4]|]3|[2]1]0O0

L Frigivn. av regulator = "1"

L Apparat frigiven = "1"

PO-data frigivna = "1"

Reserverad

Reserverad

Stérning/varning = "1"

Reserverad

PI3: Statusord 2
(endast vid Reserverad

3-ord-protokoll) O1 (broms)
"1" = Broms ansatt,
"0" = broms lyft

02 (driftklar)
11 (h6ger)

12 (véanster)

13 (borvarde f2)

Reserverad 0

Reserverad 0

L Reserverad 0

Montage- och driftsinstruktion — Explosionsskyddade MOVIMOT® drivenhet i kategori 3D 91




>\ /é Diagnostik
- ~ Diagnostik av MOVIMOT®

9 Diagnostik
9.1 Diagnostik av MOVIMOT®

Statuslysdiod

Lysdiodernas bety-

delse

Statuslysdioden sitter pa ovansidan av anslutningsladans lock pa MOVIMOT® (se fol-
jande bild).

O

_

)
Q 1%

= WS

MM15C-503-04
18205054

)

(1]

[1] MOVIMOT®-statuslysdiod

58114AXX

Drifts- och feltillstind meddelas via lysdiodindikering med tre farger.

Lysdiod- | Lysdiodtillstand Driftstillstand Beskrivning
farg
- Fran Ej driftklar Ingen 24 V-matning
Gul Blinkar regelbundet | Ej driftklar Sjalvtestfas eller 24 V-matning finns men natspan-
ningen saknas
Gul Blinkar snabbt och driftklar Lyftning av broms utan frigivning av drivenhet
regelbundet (endast vid S2/2 = "ON")
Gul Lyser kontinuerligt Driftklar 24 V-matning och natspanning OK
men apparaten men ingen frigivningssignal
sparrad
Gron / Blinkar med vax- Driftklar Kommunikation vid cykliskt datautbyte stord
gul lande farger men Timeout
Gron Lyser kontinuerligt Apparat frigiven | Motor i drift
Gron Blinkar snabbt och Stromgrans aktiv | Drivenheten befinner sig vid stromgransen
regelbundet
Ro6d Lyser kontinuerligt Ej driftklar Kontrollera 24 Vpc-matningen.
Tank pa att en glattad likspanning med liten vagighet
ar inkopplad (restvagighet max. 13 %).
Rod 2x blink, paus Fel 07 For hog mellankretsspanning
Rod Langsamt blinkande | Fel 08 Fel i varvtalsévervakning (endast vid S2/4="ON")
Fel 90 Felaktig tilldelning motor—omformare
Fel 09
Fel 17 till 24, 37 | CPU-fel
Fel 25, 94 EEPROM-fel
) Fel 01 Overstrom i slutsteg
Rod 3x blink, paus . -
Fel 11 Overtemperatur i slutsteg
Rod 4x blink, paus Fel 84 Overtemperatur i motorn
Felaktig tilldelning motor-frekvensomformare
Rod 5x blink, paus Fel 89 Overtemperatur i broms
Felaktig tilldelning motor-frekvensomformare
Rod 6x blink, paus Fel 06 Natfasbortfall
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Feltabell

Fel

Orsak/atgard

Timeout i kommunikationen
(motorn stannar, utan felkod)

A Saknad forbindelse L, RS+, RS- mellan MOVIMOT® och RS-485-Master.
Kontrollera och atgarda férbindelsen, sarskilt mot jord.
B EMC-inverkan. Kontrollera och forbéttra vid behov dataledningarnas skarm.
C Felaktig typ (cyklisk), vid acyklisk protokolltidrymd mellan de enskilda
telegrammen langre an 1 s (Timeout-tid).
Kontrollera antalet till Mastern anslutna MOVIMOT® (max 8
MOVIMOT® far vara anslutna som slavar vid cyklisk kommunikation).
Forkorta telegramcykeln eller valj telegramtypen "acyklisk".

For 1dg mellankretsspanning, néat-
bortfall registrerat

(motorn roterar inte, ingen felkod
ges)

Felkod 01

Overstrom i slutsteg

Kontrollera natkablar, natspanning och 24 V-elektronikmatning med avseende pa avbrott. Kon-
trollera vardet hos 24 V-elektronikmatningen (tillatet spanningsomrade ar 24 V + 25%,
EN61131-2, restvagighet max. 13%)

Motorn startar om av sig sjalv nar natspanningen har natt normalt varde.

Kortslutning i omformarutgang.

Kontrollera om forbindelsen mellan omformarutgdngen och motorn/motorlindningen ar kortslu-
ten.
Atgarda felet genom att bryta 24 Vpe-matningsspanningen eller terstall via MOVILINK®.

Felkod 06

Fasbortfall

(Felet kan detekteras endast vid
belastning av drivsystemet)

Kontrollera om det &r fasbortfall i natkablarna. Atgérda felet genom att bryta 24 Vpc-matnings-
spanningen eller aterstall via MOVILINK®.

Felkod 07
For hoég mellankretsspénning

Ramptiden for kort — 6ka ramptiden.

Felaktig anslutning bromsspole/bromsmotstand

— Kontrollera anslutningen bromsmotstand/bromsspole och korrigera den vid behov.

C Felaktig intern resistans bromsspole/bromsmotstand
— Kontrollera intern resistans bromsspole/bromsmotstand
(se avsnittet "Tekniska data").

D Termisk 6verbelastning av bromsmotstdnd — Bromsmotstand felaktigt dimensionerat.

E Otillatet spanningsomrade vid natmatningsingang — kontrollera inkommande natspanning
med avseende pa tillatet spanningsomrade

Atgérda felet genom att bryta 24 Vp-matningsspanningen eller aterstall via MOVILINK®.

W >

Felkod 08
Varvtalsdvervakning

Varvtalsovervakningen har lost ut, for stor belastning av drivsystemet — Minska belastningen pa
drivsystemet.
Atgarda felet genom att bryta 24 Vpe-matningsspanningen eller terstall via MOVILINK®.

Felkod 11
Termisk dverbelastning i slutsteget
eller internt apparatfel

Rengor kylelement

Sank omgivningstemperaturen
Forhindra varmeackumulering
Minska belastningen pa drivenheten

Atgarda felet genom att bryta 24 Vpc-matningsspanningen eller terstall via MOVILINK®.

Felkod 17 till 24, 37

Atgarda felet genom att bryta 24 Vpc-matningsspéanningen eller aterstall via MOVILINK®.

CPU-fel

Felkod 25, 94 Atgarda felet genom att bryta 24 Vpc-matningsspanningen eller terstall via MOVILINK®.
EEPROM-fel

Felkod 84 e Vid separat placering av MOVIMOT®-omformaren skall DIP-omkopplare S1/5 sta i lage

Termisk dverbelastning av motorn

"ON".
«  Vid kombinationen "MOVIMOT® och motor med ett effektsteg lagre", kontrollera positionen
hos DIP-omkopplare S1/6.
Sank omgivningstemperaturen
Forhindra varmeackumulering
Minska belastningen p& motorn
Oka varvtalet
Om felet rapporteras kort tid efter den forsta frigivningen, kontrollera kombinationen mellan
drivsystemet och MOVIMOT®-frekvensomformare.
¢ Vid anvandning av MOVIMOT® med vald tillaggsfunktion 5 har temperaturévervakningen i
motorn (lindningstermostat TH) l6st ut — Reducera motorbelastningen.

e o o o o

Atgérda felet genom att bryta 24 Vp-matningsspanningen eller aterstall via MOVILINK®.
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Fel Orsak/atgard

Felkod 89 « Oka den instéllda ramptiden

Termisk dverbelastning av «  Bromsunderhall (se avsnittet "Inspektion och underhall")
bromsspole eller bromsspole « Kontrollera anslutning av andlagesgivaren

defekt, felaktig anslutning av * Kontakta SEW-Service

bromsspénning

Om felet rapporteras kort tid efter den forsta frigivningen, kontrollera kombinationen mellan
drivsystemet (bromsspole) och MOVIMOT®-frekvensomformare.

«  Vid kombinationen "MOVIMOT® och motor med ett effektsteg lagre", kontrollera positionen
hos DIP-omkopplare S1/6.

Atgarda felet genom att bryta 24 Vpe-matningsspanningen eller terstall via MOVILINK®.

Felkod 91

Kommunkationsfel mellan faltbuss-
granssnittet och MOVIMOT® (detta
fel genereras av bussmodulen)

« Kontrollera elektrisk anslutning mellan faltbussgranssnittet och MOVIMOT® (RS-485)
» Felet aterstélls automatiskt nar orsaken har eliminerats. Reset via kontrollord &r ej mojlig.
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Viktig information om service — -

Om ett fel inte kan avhjélpas, kontakta SEW-Service (— "Kund- och reservdelstjanst").
Vid kontakt med SEW-Service, ge alltid foljande information:

Servicekod [1]
Tillverkningsnummer [2]
Artikelnummer [3]

Typbeteckning (omformarméarkskylt [4] + motormérkskylt [5])

Tillverkningsnummer [6]

Kort tillampningsbeskrivning (driftsfall, styrning via plintar eller seriellt)

Beskrivning av felet

Omstandigheterna da felet upptrader (t.ex. forsta idrifttagning)

Egna &sikter om felorsaken

Ovanliga handelser etc. som har foregatt felet

(g TACIT R AR E

. i TR
JLNAYAE lhl |I|II[|[|J|I|IIHI| IHI I III (AU
h Mr, 18RS Senilp i i ATd g3 [2]
_.Hl:n_.m'. i) _-...i.k. .:u._
nnl‘l.l’! Bt akiag | AV g
ane =L e T _-I-ll

D-TB34§ Bruchsi u.i.- w A T

Ariretramricns « -30_$AC 40

S5 0 11 LamrmmT

[3] [4]

e N
SEWEEVREDEIVE CE
Bruchsal/Germany

[5] —1—fp—[FA47/lI2GD_DT71D4/BMG/MMO3-GP/MLA ]
[6] —f—=—[3009818304. 0001. 05 | 37U R
Umin  [2900/ 100Hz | T [20 - %50 ‘
W [0.30 ] kg (114 o mB3 ] i ] 0
50/60Hz V [400 - 500 ] A [0.95 ] pB4_]
Ma [48  INm cos ¥[0.99 K. [ |
13D J[EExT140C | Baujehr
[ J
Bremse  V Nm (B JGleichicter [ ] 188150710

L 7% [CLP HC 220 SYNTH.OL/1,50L | Made in Germany )
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Inspektion och underhall
Viktiga anvisningar

10 Inspektion och underhall
10.1 Viktiga anvisningar

Anvand bara originaldelar enligt gallande reservdelslistor. Annars upphdr motorns
Ex-godkannande att gélla.

Vid byte av motorkomponenter som har med explosionsskyddet att géra maste en
ny individuell provning utforas.

Motorer kan bli mycket heta under drift - risk for brannskador!

Innan arbetet pabdrjas skall motor och broms kopplas bort fran spanningsmatningen
och sékras mot oavsiktlig aterinkoppling!

Var noga med korrekt montering av motorn och noggrann forslutning av alla 6ppnin-
gar efter underhalls- och reparationsarbete.

Motorer som anvands i omraden dar det forekommer explosionsfarliga damm-/luft-
blandningar skall rengdras regelbundet. Dammavlagringar tjockare &n 5 mm skall
under alla omstandigheter undvikas.

Explosionsskyddet ar i hdg grad beroende av IP-skyddsklassen. Kontrollera darfor i
samband med alla ingrepp att tdtningarna &r hela och sitter rétt.

Axeltatningsringarna skall fore montering forses med ett fettforrad (Kliber Patemo
GHY133N).

Efter allt underhalls- och reparationsarbete skall en sékerhets- och funktionskontroll
genomféras (termiskt skydd, broms).

Explosionsskydd géller endast for korrekt underhallna motorer och bromsar.

Montage- och driftsinstruktion — Explosionsskyddade MOVIMOT® drivenhet i kategori 3D




Inspektion och underhall
Inspektions- och underhallsintervall

10.2

Apparat / apparatdel

Inspektions- och underhallsintervall

Tidsintervall

Vad skall goras?

Broms BMGO05-4

Vid drift som arbetsbroms:
Max 3000 driftstimmar®)

Vid drift som hallbroms:

Beroende p& belastningsforhallan-
dena 2 till 4 &r Y

inspektera bromsen

Mat bromsbeléggens tjocklek
Bromsbelagghallare, bromsbe-
lagg

Mat luftspalten och justera den
vid behov

Ankarskiva
Medbringare/kuggningar
Tryckringar

Sug bort forslitningspartiklarna
Inspektera kontakterna, byt vid
behov (t.ex. vid avbranning)

Motor

Motor med backspérr

10 000 driftstimmar

Inspektera motorn:

Kontrollera kullagren och byt vid
behov

Byt axeltatning

Rengor kylkanalerna

Byt det flytande fettet i back-
sparren

Drivenhet

Varierande
(beroende pa yttre inverkan)

Béattra och fornya vid behov yt-/
korrosionsskyddsskiktet

1) Forslitningstiderna paverkas av manga faktorer och kan vara korta. Inspektions- och underhallsinterval-
len maste bestammas individuellt enligt projekteringsunderlagen (t.ex. "Drive planning") frdn anlagg-

ningstillverkaren.

Vid underhallsarbeten far faltbussgranssnitt inte demonteras under spanning.
Spanningen maste vara frankopplad under hela underhallsperioden.

Montage- och driftsinstruktion — Explosionsskyddade MOVIMOT® drivenhet i kategori 3D

10

97



10

98

10.3

Inspektion och underhall
Inspektions- och underhallsarbeten pa motorn

Inspektions- och underhallsarbeten pa motorn

Exempel pd motor DFT...MM..

L&sring
Stankbricka
Axeltatning
Skruvlock
A-(flans) lagerskold
Lasring

Kullager

Lasring

Rotor

Kullager
Utjamningsbricka
Stator
B-lagerskold
Sexkantskruv
V-ring

Flakt

Lasring
Flaktkapa
Kapslingsskruv

57803AXX
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Inspektions- och underhallsarbeten pa motorn

Inspektera 1. Skilj MOVIMOT® fran matningsnatet och séakra omformaren mot oavsiktlig ater-
motorn inkoppling

2. Demontera flaktkapan [19]

3. Ta bort sexkantskruvarna [15] frdn A- [5] och B-lagerskolden [14] och lossa statorn
[13] fran A-lagerskolden

4. Vid motorer med broms BMG:

— Ta bort MOVIMOT®-omformaren och lossa bromskabeln fran plintarna

— Pressa av B-lagerskolden med broms fran statorn och ta forsiktigt bort den (ta
med ev. bromskabel via slaplinan).

— Dra av statorn ca. 3 till 4 cm

5. Visuell besiktning: Finns det fukt eller vaxelolja i statorns inre?

— vid nej: fortsatt med 9.
— vid fuktighet: fortsatt med 6.
— vid vaxelladsolja: Lat reparera motorn vid auktoriserad verkstad

6. Om det finns fukt inuti statorn:

— Vid véaxelmotorer: ta bort motorn fran vaxeln,
— Vid motorer utan vaxel: ta bort A-flansen
— Montera ur rotorn [9]

7. Rengor lindningen, torka och gor elektrisk kontroll.

8. Byt kullager [7, 11] (endast mot godkanda kullager, se avsnittet "Godkanda kullager-
typer")

9. Byt axeltatningsring [3] i A-lagerskolden. Fére montering skall axeltatningsringarna
forses med ett fettforrad (Kliber Petamo 133N)

10.Téata statorsatet pa nytt (yttatningsmedel "Hylomar L Spezial”) och fetta in V-ringen

11.Montera motor, broms och extrautrustning

12.Kontrollera sedan vid behov vaxeln (se Montage- och driftsinstruktion fér vaxel)

Smarjning av Backsparren ar smord fran fabrik med det korrosionsskyddande flytande fettet Mobil

backspéarren LBZ. Om ett annat fett skall anvandas méaste det motsvara NLGI-klass 00/000 med en
basoljeviskositet pa 42 mm?/s vid 40°C. Fettet skall vara baserat pa litiumtval och mine-
ralolja. Temperaturomradet stracker sig fran -50°C till +90°C. Den erforderliga fett-
mangden framgar av nedanstaende tabell.

Motortyp 71/80 90/100
Fett [0] 9 15
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Inspektions- och underhallsarbeten pa broms

10.4 Inspektions- och underhdllsarbeten pa broms

Vissadelar av bromsen slits under drift. Regelbunden inspektion och regelbundet
underhall ar darfér nédvandigt.

Anvandning av Vid anvandning av bromsen som driftbroms ar bromsbelaggforslitningen styrande for
bromsen som bromsunderhallet.
driftbroms Max tilldten luftspalt (se "Bromsenergi, luftspalt, bromsmoment fér broms" p& sid 107)

far inte overskridas. Inspektions- och underhallsintervall kan beraknas med utgangs-
punkt frAn bromsens energi per kopplingsmandver och den totala bromsenergin fram till
justering (se "Bromsenergi, luftspalt, bromsmoment fér broms" pa sid 107)

Berakna bromsenergin per kopplingsmandver individuellt i enlighet med projekterings-
underlagen. Bromsen skall kontrolleras senast da bromsenergin for justering har acku-
mulerats.

Foéljande delar av bromsen (se féljande bild) férslits och skall bytas vid behov:
» Bromsbelagghallare [7]

» Ringfjader [6]

e Ankarskiva [8]

» Tryckringar och motfjadrar [10 b,c]

* Bromsfjadrar [11]

+ Vid upprepad demontering / montering skall aven de sjalvldsande sexkantmuttrarna
[10e] och tatningsbandet [5] bytas.

Anvandning av Bromsar som anvands som hallbroms utsatts for ringa belagforslitning, men skall kon-
bromsen som trolleras med avseende pa forslitning av de mekaniska 6verforingselementen.
hallbroms
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Inspektions- och underhallsarbeten pa broms

Typ BMGOS - BMG4

Explosionsskydd kan uppratthallas endast vid korrekt underhallen broms.

[1] Motor med bromslagerskold
[2] Medbringare
[3] Lasring

[4] Rostfri skiva

[5] Téatningsband

[6] Ringfjader

7 Bromsbelagghallare

[8] Ankarskiva

[9] Dampningsskiva (endast BMG)
[10a] stiftskruv (3x)

[10b]  Motfjader

[10c]  Tryckring

[10e] Sexkantmutter

(11]
[12]
[13]
[14]
[15]
[16]
[17]
(18]
[19]
[20]
[21]
[22]
(23]

(19]

(18]

Bromsfjader
Spolstomme
Tatningsring
Spiralspannstift
Lyftarm med handspak
Stiftskruv (2x)
Konisk fjader
Stéllmutter
Flakt

L&sring
Flaktkapa
Kapslingsskruv
Bandklamma
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10 Inspektion och underhall
Inspektions- och underhallsarbeten pa broms

Inspektera brom- 1. Skilj MOVIMOT® frén matningsnatet och sakra mot oavsiktlig aterinkoppling.
sen, stall in 2. Demontera flaktkdpan [21]
luftspalt

3. Ta bort bandklammorna [23] och forskjut tatningsbandet [5]. Sug bort forslitnings-
partiklarna.

4. Kontrollera bromsbelagghallaren [7]

Bromsbelaggen utsatts for forslitning. Bromsbelaggens tjocklek far under inga om-
standigheter understiga ett visst minimivarde. Foér att géra det mojligt att bedéma gra-
den av forslitning sedan det senaste underhallstillfallet anges aven tjockleken for fa-
briksnya bromsbelagghallare.

Motortyp Bromstyp Minsta bro_msbelagghéllar- Fabriksnytt tillstand
tjocklek
[mm] [mm]
DT71. - DV100. BMGO05 - BMG4 9 12,3

Byt hela bromsbelagghallaren nar bromsbelaggets tjocklek narmar sig minimivardet
(se avsnittet "Byt bromsbelagghallare™).

5. Mat luftspalten A (se foljande bild)

— med bladmétt pa tre stallen, inbdrdes forskjutna ca. 120°, mellan ankarskiva och
dampningsskiva [9]

02577AXX

6. Efterdra sexkantmuttrarna [10e] tills luftspalten ar korrekt instélld (se kapitlet "Teknis-
ka data")

7. Sétt pa tatningsbandet och bandklammorna samt montera tillbaka de demonterade
delarna.
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Inspektion och underhall
Inspektions- och underhallsarbeten pa broms

Byt hela broms-
belagghallaren

Anvisningar

Vid byte av bromsbelagghallare skall aven 6vriga demonterade delar kontrolleras och
bytas vid behov.

1. SKkilj MOVIMOT® fran matningsnatet och sakra mot oavsiktlig aterinkoppling!
2. Demontera:

— Flakthuv [21], lasring [20] och flakt [19]
3. Ta bort bandklamman [23] och tatningsbandet [5]. Sug bort foérslitningspartiklarna.

Demontera handlyftdonet: Lossa justermuttrar [18], koniska fjadrar [17], lasskruvar
[16], lossningsspak [15], spiralspannstift [14]

4. Lossa sexkantmuttrarna [10e], dra forsiktigt av spolstommen [12] (akta bromska-
beln!), ta bort bromsfjadrarna [11].

5. Demontera dampningsskivan [9], ankarskivan [8] och bromsbelagghallaren [7]. Ren-
go6r bromsdelarna.

6. Montera nya bromsbelagghéllare

7. Montera in bromsdelarna igen (utom tatningsband, flakt och flakthuv). Stall in luft-
spalten (se avsnittet "Inspektera bromsen, stéll in luftspalt”, punkterna 5 till 7)

8. Vid handlyftdon: Stall via stéallmuttrarna [18] in langsspelet "s" mellan de koniska fjad-
rarna [17] (ihoptryckta) och stéllmuttrarna (se féljande bild)

‘ Broms Langsspel s [mm]
BMG05-1 15
BMG 2 - BMG4 2

06495AXX

Viktigt: Langsspelet "s" ar nédvandigt for att ankarskivan skall kunna gatillbaka
vid ndtning av bromsbelagget. | annat fall ar séker bromsning inte garanterad.

9. Satt pa tatningsbandet och bandklammorna samt montera tillbaka de demonterade
delarna.

» Det fasta handlyftdonet (typ HF) ar redan lossat nér ett motstand marks vid mangv-
reringen av pinnskruven.

+ Det atergadende handlyftdonet (typ HR) kan lossas med normal handkraft.

Varning: Vid bromsmotorer med atergaende handlyftdon maste spaken ovillkorli-
gen tas bort efter idrifttagning/underhallsarbete! Pa motorn finns en sarskild hal-
lare for spaken.
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10 Inspektion och underhall
Inspektions- och underhallsarbeten pa broms

Andra bromsmo- Bromsmomentet kan andras stegvis (se kapitlet "Tekniska data")

ment « Genom installation av olika bromsfjadrar

Genom antalet bromsfjadrar

1. SKkilj MOVIMOT® fran matningsnatet och sakra mot oavsiktlig aterinkoppling!
2. Demontera:

— eventuell flaktkapa [21], lasring [20] och flakt [19]
3. Ta bort bandklammorna [23] och tatningsbandet [5]

Demontera handlyftdonet: Lossa justermuttrar [18], koniska fjadrar [17], lasskruvar
[16], lossningsspak [15], spiralspannstift [14]

4. Lossa sexkantmuttrarna [10e], dra av spolstommen [12] ca. 50 mm (akta bromska-
beln!)

5. Byt eller komplettera bromsfjadrarna [11] (arrangera bromsfjadrarna symmetriskt)

6. Montera in bromsdelarna igen (utom tatningsband, flakt och flakthuv). Stall in
luftspalten (se avsnittet "Inspektera bromsen, stéll in luftspalt”, punkterna 5 till 7)

7. Vid handlyftdon:

Stall via stallmuttrarna [18] in langsspelet "s" mellan de koniska fjadrarna [17] (ihop-
tryckta) och stallmuttrarna (se féljande bild)

Broms Langsspel s [mm]
BMGO05-1 15
BMG 2 - BMG4 2

01111AXX

Viktigt: Langsspelet "s" ar nédvandigt for att ankarskivan skall kunna gatillbaka
vid ndtning av bromsbelagget. | annat fall ar séker bromsning inte garanterad.

8. Satt pa tatningsbandet och bandklammorna samt montera tillbaka de demonterade
delarna.

Obs: Vid upprepade demonteringar skall stallmuttrarna [18] och sexkantmuttrar-
na[10e] bytas! (pa grund av att muttrarnas sjalvhammande férmaga kan avta!)
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Tekniska data KVA

11

MOVIMOT® i kategori [I3D  [j

Pl Hz
11  Tekniska data
11.1 MOVIMOT®i kategori 113D
MOVIMOT® Typ MM 03C- | MM05C- | MM07C- | MM 11C- | MM 15C- | MM 22C- MM 30C- | MM 3XC-
503-04 503-04 503-04 503-04 503-04 503-04 503-04 503-04
Artikelnummer 1820 1820 1820 1820 1820 1820 1820 1820
499 6 500 3 501 1 503 8 505 4 506 2 504 6 507 0
Skenbar uteffekt vid Up5 = | Sy 0,8 kVA 1,1 kVA 1,4 kVA 1,8 kVA 2,2 kVA 2,8 kVA 3,8 kVA 5,1 kVA
400...500 V¢
Anslutningsspanningar Unat 3 X 400 V¢ /415 Vpc 1460 Ve /500 Ve
Tillatet omrade Upzt = 400 Vac -5 % ... 500 Ve +5 %
Néatfrekvens frat 50 Hz ... 60 Hz £ 10%
Natmarkstrom Inéit 1,0 AAC 1,3 AAC 1,6 AAC 1,9 AAC 2,4 AAC 3,5 AAC 5,0 AAC 6,7 AAC
(V|d Unét =400 VAC)
Utspanning Up 0...Upat
Utfrekvens fa 2...100 Hz
Uppldsning 0,01 Hz
Driftpunkt 400 V vid 50 Hz / 100 Hz
Nominell utstrom IN 1,2 AAC 1,6 AAC 2,0 AAC 2,5 AAC 3,2 AAC I 4,0 AAC 55 AAC 7,3 AAC
Moduleringsfrekvens 4 (fabriksinstallning) / 8 / 16%) kHz
Strombegransning Imax motorisk: 160 % vid A och A generatorisk: 160 % vid .\ och A
Stérningstalighet Uppfyller EN 61800-3
Stéremission Uppfyller EN 61800-3 och gransvardesklass A enligt EN 55011 och EN 55014
Omgivningstemperatur Sy -20° C..50° C
Klimatklass 3K3
Skyddsklass IP54, IP55, IP65 (valbart - ange vid bestéllning)
(beroende p& motor)
Driftsatt DB (EN 60149-1-1 och 1-3), S3 max. cykeltid 10 minuter
Kyltyp (DIN 41 751) Sjalvkylning
Installationshdéjd h <1000 m
Extern elektronikmatning Pl.24V | U=+24V + 25 %, EN61131-2, restvagighet max. 13 %
Ig <250 mA (typ. 150 mA vid 24V)
Ing&ngskapacitans 100 uF
3 digitala ingangar Potentialfri (optokopplare), PLC-kompatibel (EN 61131-2)
Ri= 3,0 kQ, Ig = 10 mA, avlasningstid <5 ms
Signalniva +13 V...+30 V = "1" = kontakt sluten
-3 V...+5 V = "0" = kontakt 6ppen
Styrfunktioner Pl. R (v | Hoger/stopp
Pl.L ¢ )| Vanster/stopp
PLf1/f2 | "0" = Borvarde 1 /"1" = Borvéarde 2
Utgangsrela Pl. Kla | tillslagstid < 15 ms
Kontaktdata Pl. K1b | 24 Vpc /0,6 Apc / DC11 enligt IEC 337-1
Signalfunktion Slutning for startberedskapssignal  Kontakt sluten:
— nar spanning finns (24 V + nat)
— nar inget fel foreligger
— efter avslutat sjalvtest (efter inkoppling)
Seriellt granssnitt Pl. RS+ | RS-485
Pl. RS-

1) 16 kHz moduleringsfrekvens (lagt ljud): Vid instéllning DIP-omkopplare S1/7 = ON arbetar apparaten med 16 kHz moduleringsfrekvens
(l&g ljudnivad) och dvergar steguvis till lagre frekvens beroende pa kylelementets temperatur.
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KVA F n Tekniska data

i Integrerat RS-485-granssnitt

11.2 Integrerat RS-485-granssnitt

Granssnitt RS-485

Datariktning

Standard RS-485 enligt EIA-standard (med integrerat dynamiskt termineringsmotstand)
Baudrate 9,6 kBaud
31,25 kBaud (i kombination med faltbussgranssnitt MF..)
Startbitar 1 startbit
Stoppbitar . 1 stoppbit
Databitar 8 databitar
Paritet 1 paritetshit, supplement till jamn paritet (even parity)

. enkelriktad

Driftsatt

asynkront, halv duplex

Timeout-tid

Lednings-
langd

1s

. max. 200 m vid RS-485-drift vid 9600 Baud

max. 30 m vid 6verféringshastighet: 31250 Baud )

Deltagarantal

* max. 32deltagare (1 Busmaster? + 31 MOVIMOT®) Broadcast och gruppadresse-
ring majlig
« 15 MOVIMOT® enskilt adresserbara

1) Overforingshastighet 31250 Baud detekteras automatiskt vid drift med faltbussgréanssnitt MF.. .
2) Extern styrning eller tillval MLA12A

11.3 Tilldelning av interna bromsmotstand

MOVIMOT® typ Bromsmotstand Artikelnummer
MMO3 till MM15 BW1 822897 3V
MM22 till MMM3X BW2 823 136 21

1) 2 skruvar M4 x 8 medféljer

11.4 Motstand och tilldelning av bromsspole

Motor Broms Bromsspolens motstand®
DT71 ' BMGO5 277 Q (230 V)

DT80 BMG1 248 Q (230 V)

DT90 BMG2 216 Q (230 V) /54,2 Q (110 V)

DV100/DT100 BMG4 43,5 Q (110 V)

1) Nominellt varde uppmatt mellan réd (plint 13) och bl (plint 15) anslutning vid 20°C, temperaturberoende
svangningar inom omradet -25 % / +40 % kan forekomma.

11.5 Tekniska data for tillvalet MLA12A

MLA12A
Artikelnummer 08232342
Inspanning X9/X10 400...500 V¢ £ 10 %
Utspénning X6 24 Vpc £ 25 % (max. 200 mA)

X5 0 V referensspénning
Plintar Pl 1 PE

Analog ingang | Pl.2/PI. 3 0..20 mA

Pl. 4 1 Referensjord for analog ingang

Seriellt granssnitt X7 /X8 RS-485 (enligt EIA-standard)
Overféringshastighet: 9600 / 31250 Baud

Skyddsklass . IP65
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Tekniska data [\
Bromsenergi, luftspalt, bromsmoment fér broms BMGO05-4

11.6 Bromsenergi, luftspalt, bromsmoment for broms BMGO05-4

Bromstyp For Broms- Luftspalt Installningar bromsmoment
m0t|°r|; energl tfwo:I(e [mm] Bromsmo- Typ av och antal Artikelnummer for
el underhd ment bromsfjadrar bromsfjadrar
[108J] min.? max. [Nm] normal réd normal rod

5,0 3 -
4,0 2 2

BMGO05 71 60 0,25 0,6 2,5 6 135017 X = 1350188
1,6 4
1,2 3
10 6 -

BMG1 80 60 0,25 0,6 7,5 4 2 135017 X = 1350188
6,0 3 3
20 3 -

9 16 2 2

BMG2 130 0,25 0,6 10 - 6 1351508 1351516
6,6 4
5,0 3
10 6

BMG4 100 130 0,25 0,6 30 4 2 1351508 1351516
24 3 3

1) Observera vid kontroll av luftspalt: Efter en provkérning kan en avvikelse pa +0,1 mm uppsta pa grund av parallellitetstoleranser i

bromsbelagghallaren.

11.7 Tillaten bromsenergi for broms

Den maximala tillatna bromsenergin per bromsférlopp som anges av driftkurvorna far
under inga omstandigheter 6verskridas - inte ens vid nédbromsning.

Om maximalt tillaten bromsenergi 6verskrids kan explosionsskydd inte garante-

ras.

Vid anvandning av bromsmotor maste man kontrollera om bromsen ar dimensionerad
for erforderlig start-/stoppfrekvens Z. Féljande diagram visar max tilldten bromsenergi
Whax PEr mandver for de olika bromsarna, vid olika nominella varvtal. Uppgifterna avser
den erforderliga start- och stoppfrekvensen Z i antal start/stopp per timme (1/h).

Exempel: Det nominella varvtalet uppgar till 1500 min™t och bromsen BMG2 anvands.
Vid 200 omkopplingar per timme uppgar det tillatna arbetet per cykel till 2000 J (se fol-

jande bild).

Som stdd for berékning av bromsenergi, se "Drive engineering: Drive Planning".
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11 KA F O Tekniska data
i Tilldten bromsenergi fér broms

Maximalt tillaten
bromsenergi per

start och stopp Winax 2000 Ui Winax 1500 Ui
H min min
vid 31000 och 1500 108 108
min~
J J
10° 10°
BMG 2, BMG 4
BMG2, BMG4, BC2
BMG 05, BMG 1 BMGO5, BMG1, BCO5
10* 10* e
TN K
N 7\ N
N
108 \\ 108
\ N
102 - 102 -
N
10 10
1 10 102 10% ch 104 1 10 102 10° c/h 10*
—» 7 —»Z
56034AXX
Maximalt tillaten
bromsenergi per
start och stopp Winax 1000 Ui Winax S
i min min
min~
J J
10° 10°
BMG 2, BMG 4 BMG 2, BMG 4
BMG 05, BMG 1 I BMG 05, BMG 1
104 - 104 T - \‘
N ‘\\
N N
108 o 108 -
N N
102 < 102 <
N N
10 10
1 10 102 10® c/h 10* 1 10 102 10® c/h 10*
—» 7 —»Z
56035AXX
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Tekniska data

Maximalt tillatna tvarkrafter

11.8 Maximalt tillatna tvarkrafter

Nedanstaende tabell visar tillatna tvarkrafter (6vre varde) och axialkrafter (undre varde)

for vaxelstromsmotorer:

Tillaten tvarkraft Fg [N]
¢ [1/m|n] Till&ten axialkraft FA [N], fA_drag = fA_tl’ka
Byggform Byggstorlek
71 80 90 100
50 680 920 1280 1700
200 240 320 400
640 840 1200 1520
1000 160 200 240 320
Fotmotor 560 720 1040 1300
1500 120 160 210 270
400 520 720 960
3000 80 100 145 190
-, 850 1150 1600 2100
250 300 400 500
800 1050 1500 1900
1000 200 250 300 400
Flansmotor
1500 700 900 1300 1650
140 200 250 350
500 650 900 1200
3000 100 130 180 240
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KVA F n Tekniska data

i Maximalt tillatna tvérkrafter
PlHz
Tvéarkraftomrak- Vid excentriskt lastangrepp pa axelanden maste de tillatna tvarkrafterna beraknas med
ning vid excen- hjalp av nedanstaende formel. Det mindre av de bada vardena F; (enligt lagerlivslang-

triskt lastangrepp  den) och F,y (enligt axelns hallfasthet) ar det tilldtna vardet vid punkten x. Tank pa att
berékningarna géaller for My max-

F,. enligt lagerlivs-

langden
F =F, e
= Fr* g [N
Fyw enligt axelhall-
fastheten
c
Fow = N

Fr = Tillaten tvarkraft (x = 1/2) [N]

X = Avstand frn axelansatsen till kraftangreppet [mm]

a,b,f = Motorkonstanter for tvarkraftomrékning [mm]

c = Motorkonstant for tvarkraftomrakning [Nmm]

Tvarkraft Fy vid excentriskt lastangrepp:

T~ ©

PR

SE |
W
= =

03074AXX
Motorkonstanter for tvarkraftomrakning
a b © f d I
Byggstorlek 2-polig 4-polig 6-polig 8-polig
[mm] [mm] [Nmm] [Nmm] [Nmm] [Nmm] [mm] [mm] [mm]
DT71 158,5 143,8 11,4108 | 16108 | 18,3e10% | 19,5 10° 13,6 14 30
DT80 213,8 193,8 17,5010°  24,2¢10° 28210 | 31e10° 13,6 19 40
DT90 227,8 202,8 27,4¢10%  39,610°  457e10% | 48,7 10° 13,1 24 50
DV100 270,8 240,8 423e10% | 57,3¢10% | 6710° 75 103 14,1 28 60
2:a motoraxelan- SEW-EURODRIVE bor konsulteras betraffande tilldten belastning p& den 2:a motoraxe-

den landen.
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Tekniska data F
Godkanda kullagertyper

11.9 Godkanda kullagertyper

Motortyp

A-lager
(Véxelstromsmotor, bromsmotor)

Flans- och fot-

Vaxelmotor
S motor

B-lager
(Fot-, flans- och véaxelmotorer)

Vaxelstromsmotor Bromsmotor

DT71 - DT80

6303 2RS J C3 6204 2RS J C3

6203 2RS J C3

DT90 - DV100

6306 2RS J C3

6205 2RS J C3

Lagersmorjning: KYODO YUSHI Multemp SRL eller likvardig produkt
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11 KVA F n Tekniska data

i Driftkurvor

11.10 Driftkurvor

Driftkurvorna anger med vilket vridmoment MOVIMOT® far belastas, som funktion av
varvtalet.

Kontinuerlig dverbelastning medfor otilldten uppvarmning.
» Kortvarig Gverbelastning tillats.

50 Hz £
I
0381
N
£ 6
gc
=
04 1 '
021
0 ; ; ; -_— :
0 500 1000 1500 2000 2500 3000
n [1/min]
58117ASV
100 Hz A

M/Mnominell

0 500 1000 1500 2000 2500
n [1/min]

58118ASV
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Tekniska data
Driftkurvor med GP-funktion

11.11 Driftkurvor med GP-funktion

» Foljande bild visar schematiskt driftkurvorna. Noggrannare varden kan hamtas ur ta-

bellen nedan.

« Generellt far MOVIMOT®-GP maximalt belastas med i tabellen angivet nomi-
nellt moment (My) (driftkurva [1]).

» Det gramarkerade omradet i ritningen [2] visar dverbelastbarheten hos MOVI-
MOT®-GP. Kontinuerligt 6verskridande av det nominella vridmomentet (drift-
kurva [1]) leder till otillaten uppvarmning och darmed till frankoppling.

* Om driftkurvan [3] 6verskrids stangs drivenheten av efter en minut.

A
MM,
[3]
Meo0 1/min M 1400 1/min / M 2900 1/min
- — — - — e - —
My
[1]
| -
R »
n [1/min]
55901AXX
MOVIMOT® Typ | Motor MN | Mstart/ MN | Mgo 1/min / MN | M1400 1/min / MN | M2900 1/min / Mn
[Nm] Y
MMO3C-GP DT71D4 1,0 1,8 1,1 1,1 1,1
MMO5C-GP DT80K4 1,4 1,8 1,1 1,1 1,1
MMO7C-GP DT80N4 2,1 1,8 1,1 1,1 1,1
MM15C-GP DT90L4 4,3 1,8 1,1 1,1 1,1
MM30C-GP DV100L4 8,5 1,8 1,1 1,1 1,1

1) Vid aktiverad tillaggsfunktion 10 reduceras vridmomentet 30 s efter frigivning. Se kapitlet "Idrifttagning”.
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11 KA F O Tekniska data
i Tekniska data for PROFIBUS-granssnitt MFP21D/Z21D/I13D

11.12 Tekniska data for PROFIBUS-granssnitt MFP21D/Z21D/1I3D

Elektriska data for MFP

Elektronikmatning MFP

U=+24V +/- 25 %, I <150 mA

Potentialskiljning

Bussanslutningssatt

* PROFIBUS-DP-anslutning, potentialfri
» mellan logik och 24 V-matningsspénning
* mellan logik och perh‘eri/MOVIMOT® via optokopplare

2 fjaderklammor for vardera inkommande och vidareférande busskabel (tillval M12)

Skarmning

via ATEX-godkénda EMC-kabelfdérskruvningar av metall

Signalniva

Givarmatning

Digitala ingangar (sensorer)

Dimensioneringsstrém
Spanningsfall, internt

PLC-kompatibel enligt EN61131-2 (digitala ingangar typ 1), Ri = 3,0 kQ,
Samplingstid ca. 5 ms
+15V...+30 V "1" = Kontakt sluten: / -3 V...+5 V "0" = Kontakt Gppen

24 Vpc enligt EN 61131-2 externspannings- och kortslutningsséaker
> 500 mA
max. 1V

Signalniva

Digitala utgangar (stalldon)

Dimensioneringsstrom

PLC-kompatibel enligt EN61131-2, externspannings- och kortslutningssaker
"0"=0V,"1"=24V
500 mA

Lackstrom max. 0,2 mA

Spanningsfall, internt max. 1V
Ledningslangd RS-485 30 m mellan MQP och MOVIMOT® vid separat installation
Omgivningstemperatur -20...40°C
Skyddsklass IP65 (monterad pd MFZ..-anslutningsmodul)

Tekniska data for PROFIBUS
PROFIBUS-protokollvariant PROFIBUS-DP
Kommunikationshastigheter som stéds 9,6 kBaud ... 1,5 MBaud / 3 ... 12 MBaud (med automatisk detektering)

Bussterminering Integrerad, anslutningsbar via DIP-omkopplare enligt EN 50170 (V2)

Tilldten ledningslangd vid PROFIBUS 9,6 kBaud: 1200 m
19,2 kBaud: 1200 m
93,75 kBaud: 1200 m
187,5 kBaud: 1000 m
500 kBaud: 400 m
1,5 MBaud: 200 m
12 MBaud: 100 m

For ytterligare utbredning kan flera segment kopplas samman via repeater. Max
utbredning/kaskaddjup anges i handbéckerna for DP-Master och repeater-modulen.

DP-ID-nummer 6001 hex (24577 dec)

2 PD, konfiguration: 113dec, Odec
3 PD, konfiguration: 114dec, Odec

2 PD + DI/DO, konfiguration 113dec, 48dec
3 PD + DI/DO, konfiguration: 114dec, 48dec
0 PD + DI/DO, konfiguration: Odec, 48dec,

2 PD + DI, konfiguration: 113dec, 16dec

3 PD + DI, konfiguration: 114dec, 16dec

0 PD + DI, konfiguration: Odec, 16dec,
Universalkonfiguration, for direkt inmatning av konfigurationer

DP-konfigurationer utan DI/DO

DP-konfigurationer med DI/DO

DP-konfigurationer med DI

Set-Prm-tillampningsdata max. 10 Byte,

Hex-parametersattning:

00,00,00,00,00,00,00,00,00,00 diagnoslarm aktivt (default)
00,01,00,00,00,00,00,00,00,00 diagnoslarm inte aktivt

Langd, diagnosdata max. 8 Byte, inkl. 2 Byte apparatspecifik diagnos
Adressinstallningar Stods inte, installbart via DIP-omkopplare
GSD-filnamn SEW_6001.GSD

Namn pé bitmap-fil SEW6001N.BMP

SEW6001S.BMP
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Tekniska data for InterBus-granssnitt MFI21A/Z11A/113D

Tekniska data F

11.13 Tekniska data for InterBus-granssnitt MFI21A/Z11A/1I3D

Elektriska data MFI

Elektronikmatning MFI

U=+24V +/- 25 %, I <150 mA

Potentialskiljning

Bussanslutningssatt

* InterBus-anslutning, potentialfri
» mellan logik och 24 V-matningsspénning
* mellan logik och perh‘eri/MOVIMOT® via optokopplare

Vardera 5 fjaderplintar fér inkommande och vidareférande busskabel

Skarmning

via ATEX-godkénda EMC-kabelférskruvningar av metall

Digitala ingangar (sensorer)

Signalniva

Givarmatning
Dimensioneringsstrém
Spanningsfall, internt

PLC-kompatibel enligt EN61131-2 (digitala ingangar typ 1), Ri = 3,0 kQ,
Samplingstid ca. 5 ms
+15V...+30 V "1" = Kontakt sluten: / -3 V...+5 V "0" = Kontakt Gppen

24 Vpc enligt EN 61131-2 externspannings- och kortslutningsséker
> 500 mA
max. 1V

Digitala utgangar (stalldon)
Signalniva
Dimensioneringsstrom
Léckstrom
Spéanningsfall, internt

PLC-kompatibel enligt EN61131-2, externspannings- och kortslutningssaker
"0"=0V,"1"=24V
500 mA
max. 0,2 mA
max. 1V

Ledningslangd RS-485

Omgivningstemperatur

30 m mellan MFI och MOVIMOT® vid separat placering
-20...40°C

Skyddsklass

IP65 (monterad pd MFZ..-anslutningsmodul)

Programmeringsdata

InterBus-granssnitt

Fjarrbuss och installationsfjarrbuss

Protokoll-lage

2-ledare, asynkront protokoll 500 kBaud

ID-kod

03pex (034ec) = Digitaimodul med in-/utgangsdata

Langdkod

2hex ! 3nex ! 4nex beroende pa installning hos DIP-omkopplare

Registerlangd pa buss

2, 3 eller 4 ord (beroende pa DIP-omkopplare)

Parameterkanal (PCP)

0 ord

Data for fjarrbussgranssnitt

Ledningslangd mellan tvd MFI i fjarrbuss

InterBus-typiskt, max. 400 m

Max antal MFI pa fjarrbuss

Beroende pa InterBus-Master
64 (konfiguration 3 PD + DI/DO) — 128 (konfiguration 2 PD)

Data for installationsfjarrbussgranssnitt

Ledningslangd mellan tva MFI i

Installationsfjarrbuss

InterBus-typiskt, max. 50 m mellan forsta och sista deltagare

Max antal MFI pa installationsfjarrbuss

Begréansas av total stromforbrukning (max 4,5 A) for MFI i

Installationsfjarrbussavgrening och spanningsfall vid den sista MFI-anslutnin-

gen
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KVA| Il

F Tekniska data
i CE-typiskt drivsystem

11.14 CE-typiskt drivsystem

Apparatserie

Forutsattning for
att EMC-egenska-
pernaskall kunna
bedémas

Kategori i enlig-
het med DIN EN
61800-3

Beskrivning av
uppbyggnad i

samband med

kontroll av att

gransvardena

uppratthalls

MOVIMOT® MM..C

Komponenterna i denna apparatserie utgor inte sjéalvstéandigt fungerande apparater i
den mening som avses i lagen om elektromagnetisk kompatibilitet. Komponenterna kan
beddémas ur EMC-synpunkt forst efter inbyggnad i ett drivsystem.

Kategori C3

CE-overensstammelse forsékras for ett CE-typiskt drivsystem av angiven kategori enligt
DIN EN 61800-3 2005-07. Grunden for foérsakringarna om éverensstammelse ar grans-
varden for denna kategori. Den exakta uppbyggnaden dokumenteras i respektive prov-
ningsrapport.

Apparat / Montering Tillval Motorkabel Uppmatt gransvarde
Byggstorlek EN 55011
MOVIMOT® SEW-hybrid- | kabelbun- stralat
kabel det
MMO03C-MM3XC | motorns anslutningslada - - A A
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Forsakringar om 6verensstammelse KVA T Il 12

CE-typiskt drivsystem

PlHz
12 Forsakringar om 6verensstammelse
EG-Konformitatserklarun v
EC Declaration of Conformit J ((@Eﬁﬁj
~ g o Y DIN EN 1SO 9001 mvi
Déclaration de conformité CE
Nr./No/N° 122.11
SEW EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-Stralle 42, D-76646 Bruchsal
erklart in alleiniger Verantwortung die Konformitat der folgenden Produkte:
declares under sole responsibility conformity of the following products:
déclare, sous sa seule responsabilité, que les produits :
Motoren mit Frequenzumrichter MOVIMOT der Kategorie 3D
Motors with frequency inverter MOVIMOT in category 3D
Moteurs avec convertisseur MOVIMOT de catégorie 3D
ggf. in Verbindung mit MLA12A/I3D BW1 BW2
poss. in combination with MFP21D/Z21D/113D
le cas échéant, associés a MFI21A/Z11A/N3D
Typ/Model/Type DT 71 D4(BMG) MM xxC-503-04/113D
Variante /Version V 80 K/N
90 S/L
100 M/L
Ex-Kennzeichnung: 113D EEx T120(140)°C
Ex classification:
Marquage EXx :
mit der /with the/respectent la
Richtlinie /Directive/Directive : 94/9 EG /94/9 EC / 94/9 CE
EMV-Richtlinie /EMC Directive/Directive CEM : 89/336 EG /89/336 EC/89/336 CE
angewandte harmonisierte Normen: EN 50014: 1997 +A2: 1999
applicable harmonized standards: EN 50281-1-1: 1998 +A1: 2002
Normes harmonisées appliquées : EN 61800-3: 1996 + A11: 2000
EN 50178: 1997
Frequenzumrichter sind keine selbststandig betreibbaren Geréate im Sinne des Gesetzes uber die
Elektromagnetische Vertraglichkeit. Erst nach Einbindung der Frequenzumrichter in ein
Antriebssystem wird dieses beziiglich der EMV bewertbar. Die CE-Konformitat wird erklart fir ein
in der Betriebsanleitung beschriebenes CE-Typisches Antriebssystem.
Frequency inverters are not devices intended for gperation on their own as defined in the law goveming electromagnetic
compatibilty.
Only after integration of the operator terminals into a diive system can the whole system be evaluated for electromagnetic com-
patibility. The CE declaration of conformity is issued for a typical CE drive system as described in the operating instructions.
Les variateurs ne sont pas des appareils fonctionnant de maniére autonome au sens de la directive sur la com-patibilité
électromagnétique. Ce n'est quaprés montage dans un systeme dentrainement quils sont concemés par la CEM. La
déclaration de conformité CE est valable pour un systeme dentrainement type CE tel que décrit dans la notice d'exploitation.
SEW-EURODRIVE héalt folgende technische Dokumentationen zur Einsicht bereit:
SEW-EURODRIVE has the following documentation available for review:
SEW-EURODRIVE tient a disposition la documentation technique suivante pour consultation :
- Vorschriftsmafige Bedienungsanleitung
- Installation and operating instructions in conformance with applicable regulations
- Notice d’utilisation conforme aux prescriptions
- Technische Bauunterlagen
- Technical design documentation
- Dossier technique de construction
Ort/Datum Geschaftsfuhrer Vertrieb und Marketing
Place/date / Lieu et date Managing Director Sales and Marketing
Directeur général international commercial et marketing
i ?
Bruchsal, 11.11.2004 : Mtfﬁmmﬂb
H. Sondermann
58025AXX
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12 KVA T Il Forsékringar om 6verensstammelse

i CE-typiskt drivsystem

EG-Konformitatserklarung W,
. . CERITE

EC-Declaration of Conformity
Déclaration de conformité CE
im Sinne der Richtlinie 94/9/EG, Anhang VIII Nr./No/N° 115.06

according to EC Directive 94/9/EC, Appendix VIl
au sens de la directive CE 94/9/CE, Annexe VIII

DIN EN ISO 9001

EURODRIVE

SEW EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-StralRe 42, D-76646 Bruchsal

erklart in alleiniger Verantwortung die Konformitat der folgenden Produkte:
declares under sole responsibility conformity of the following products:
déclare, sous sa seule responsabilité, que les produits :

Feldbusschnittstelle  MFI21A/Z11A/113D in Kategorie 3D

Fieldbus interface MFP21D/z21DNI3D in category 3D
Interface bus de terrain de catégorie 3D
Ex-Kennzeichnung: 113D EEX IP65 T120°C

EXx classification:
Marquage EXx :

mit der Richtlinie: 94/9 EG

with the directive: 94/9 EC

respectent la directive : 94/9 CE

angewandte Normen: EN 50014: 2000

applied standards: EN 50281-1-1: 1998/A1: 2002

Normes appliquées :

SEW-EURODRIVE hélt die gemal 94/9/EG geforderten Unterlagen zur Einsicht bereit

SEW-EURODRIVE will make available the documents required according to 94/9/EG for reference

purposes.
SEW-EURODRIVE tient a disposition la documentation spécifiée dans la directive 94/9/CE pour
consultation.

Ort / Datum Geschaftsfiihrer Vertrieb und Marketing

Place/date / Lieu et date Managing Director Sales and Marketing

Directeur général international commercial et marketing
]
Bruchsal, 29.07.2005 5‘-{"«’ f-fimﬂﬁ £~

H. Sondermann

58024AXX
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Adressforteckning i

Tyskland
Huvudkontor Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 (0) 7251 750
F?}b“_,kl_ ) Ernst-Blickle-StraRe 42 - D-76646 Bruchsal Fax +49 (0) 7251 751970
g‘;:\slfc{e”'”g Telex 7 822 391
Postfachadresse: www.SEW-EURODRIVE.de
Postfach 3023 - D-76642 Bruchsal sew@sew-eurodrive.de
Montering Garbsen SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 (0) 5137 879830
Service (vid Hannover) Alte Ricklinger StraRe 40-42 Fax +49 (0) 5137 879855
D-30823 Garbsen scm-garbsen@sew-eurodrive.de
Boxadress
Postfach 110453 - D-30804 Garbsen
Kirchheim SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 (0) 89 90955210
(vid Minchen) DomagkstralRe 5 Fax +49 (0) 89 90955250
D-85551 Kirchheim scm-kirchheim@sew-eurodrive.de
Langenfeld SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 (0) 2173 850730
(vid Dusseldorf) Siemensstralle 1 Fax +49 (0) 2173 850755
D-40764 Langenfeld scm-langenfeld@sew-eurodrive.de
Meerane SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 (0) 3764 76060
(vid Zwickau) Dankritzer Weg 1 Fax +49 (0) 3764 760630
D-08393 Meerane scm-meerane@sew-eurodrive.de
Adresser till 6vriga serviceverkstader i Tyskland 6versands pa begaran.
Frankrike
Tillverkning Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 (0) 3 88 73 67 00
Forsaljning 48-54, route de Soufflenheim Fax +33 (0) 388 73 66 00
Service B. P. 185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Montering Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 (0) 5 57 26 39 00
Service ) Parc d’activités de Magellan Fax +33 (0) 557 26 39 09
Teknisk avdelning 62, avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 (0) 4 72 15 37 00
Parc d’Affaires Roosevelt Fax + 33 (0) 4 721537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 (0) 1 64 42 40 80

Zone industrielle
2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang

Adresser till dvriga serviceverkstader i Frankrike éversands pa begéaran.

Fax +33 (0) 1 64 42 40 88

Argentina
Monte(ir]g Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 (0) 33 27 4572 84
Forsaljning Centro Industrial Garin, Lote 35 Fax +54 (0) 3327 4572 21
Service Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar
1619 Garin
Australien
Montering Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 (0) 3 99 33 10 00
gorsaljmng 27 Beverage Drive Fax +61 (0) 399 33 10 03
ervice . . i
Tullamarine, Victoria 3043 http:/fww.sew-eurodrive.com.au
enguires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 (0) 2 97 25 99 00
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 (0) 2 97 25 99 05
New South Wales. 2164 enguires@sew-eurodirve.com.au
Belgien
Montering Bryssel CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 (0) 10 23 13 11
Forsaljning Avenue Eiffel 5 Fax +32 (0) 10 2313 36
Service B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be
Brasilien
Tillverkning Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 (0) 11 64 89 90 00
Forsaljning Avenida Amancio Gaiolli, 50 Fax +55 (0) 11 64 89 90 09
Service Caixa Postal: 201-07111-970

Guarulhos - Cep.: 07251-250

Adresser till 6vriga serviceverkstader i Brasilien éversands pa begaran.
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Adressforteckning

Bulgarien
Forsaljning Sofia BEVER-DRIVE GMBH Tel. +359 (0) 9 29 53 25 65
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 (0) 9 29 54 93 45
BG-1606 Sofia bever@mbox.infotel.bg
Chile
Montering Santiago de Chile SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 (0) 26 23 82 03 + 6 23 81 63
Forsaljning Las Encinas 1295 Fax +56 (0) 26 23 81 79
Service Parque Industrial Valle Grande sewsales@entelchile.net
LAMPA
RCH-Santiago de Chile
Boxadress
Casilla 23 Correro Quilicura - Santiago - Chile
Colombia
Montering Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 (0) 5715 47 50 50
Forsaljning Calle 22 No. 132-60 Fax +57 (0) 5715 47 50 44
Service Bodega 6, Manzana B sewcol@andinet.com
Santafé de Bogota
Danmark
Montering Kopenhamn SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 (0) 43 95 8500
Forsaljning Geminivej 28-30, P.O. Box 100 Fax +45 (0) 43 95 8509
Service DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Estland
Férsaljning Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 (0) 6 59 32 30
Paldiski mnt.125 Fax +372 (0) 6 59 32 31
EE 0006 Tallin
Finland
Montering Lahtis SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 (0) 3 589 300
Forsaljning Vesiméentie 4 Fax +358 (0) 3 780 6211
Service FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew-eurodrive.fi
Grekland
Forsaljning Athen Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 (0) 1 04 22 51 34
Service 12, Mavromichali Street Fax +30 (0) 1 04 22 51 59
P.O. Box 80136, GR-18545 Pireus http://www.boznos.gr
Boznos@otenet.gr
Hong Kong
Montering Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 (0) 2-7 96 04 77
Forsaljning Unit No. 801-806, 8th Floor +79 60 46 54
Service Hong Leong Industrial Complex Fax +852 (0) 2-7 95-91 29
No. 4, Wang Kwong Road sew@sewhk.com
Kowloon, Hong Kong
Indien
Montering Baroda SEW-EURODRIVE India Pvt. Ltd. Tel. +91 (0) 265-83 10 86
Forsaljning Plot No. 4, Gidc Fax +91 (0) 265-83 10 87
Service Por Ramangamdi - Baroda - 391 243 sew.baroda@gecsl.com
Gujarat
Irland
Forsaljning Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 (0) 18 30 62 77
Service 48 Moyle Road Fax +353 (0) 18 30 64 58
Dublin Industrial Estate
Glasnevin, Dublin 11
Italien
Montering Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 (0) 2 96 98 01
gﬁrsalmlng Via Bernini,14 Fax +39 (0) 2 96 79 97 81
ervice

1-20020 Solaro (Milano)

sewit@sew-eurodrive.it
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Japan
Montering Toyoda-cho SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 (0) 53 83 7 3811-13
Forsaljning 250-1, Shimoman-no, Fax +81 (0) 53 83 7 3814
Service Toyoda-cho, lwata gun sewjapan@lilac.ocn.ne.jp
Shizuoka prefecture, 438-0818
Kanada
Montering Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 (0) 905 7 91-15 53
Forsaljning 210 Walker Drive Fax +1 (0) 905 7 91-29 99
Service Bramalea, Ontario L6T3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
l.reynolds@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 (0) 604 9 46-55 35
7188 Honeyman Street Fax +1 (0) 604 946-2513
Delta. B.C. V4G 1 E2 b.wake@sew-eurodrive.ca
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 (0) 514 3 67-11 24
2555 Rue Leger Street Fax +1 (0) 514 3 67-36 77
LaSalle, Quebec H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Adresser till 6vriga serviceverkstader i Kanada éversands pa begaran.
Kina
Fabrik Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 (0) 22 25 32 26 12
Montering No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 (0) 22 25 32 26 11
Forséljning Tianjin 300457 http://www.sew.com.cn
Service
Montering Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 (0) 512 - 62 58 17 81
Forséljning 333, Suhong Middle Road Fax +86 (0) 512 - 62 58 17 83
Service Suzhou Industrial Park suzhou@sew.com.cn
Jiangsu Province, 215021
P. R. Kina
Korea
Montering Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 (0) 3 14 92-80 51
Forsaljning B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 (0) 3 14 92-80 56
Service Unit 1048-4, Shingil-Dong master@sew-korea.co.kr
Ansan 425-120
Kroatien
Forsaljning Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 (0) 14 61 31 58
Service PIT Erdody 4 11 Fax +385 (0) 14 61 31 58
HR 10 000 Zagreb kompeks@net.hr
Luxemburg
Montering Bryssel CARON-VECTOR S.A. Tel. +352 (0) 10 23 13 11
Forsaljning Avenue Eiffel 5 Fax +352 (0) 10 2313 36
Service B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be
Makedonien
Forséaljning Skopje SGS-Skopje / Macedonia Tel. +389 (0) 9 91 38 43 90
"Teodosij Sinactaski” 66 Fax +389 (0) 9 91 38 43 90
91000 Skopje / Macedonia sgs@mol.com.mk
Malaysia
Montering Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 (0) 73 54 57 07
Forsaljning No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya + 73549409
Service 81000 Johor Bahru, Johor Fax +60 (0) 73 5414 04
West Malaysia kchtan@pd.jaring.my
Nederlanderna
Montering Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 (0) 10 44 63 700
Forsaljning Industrieweg 175 Fax +31 (0) 10 41 55 552
Service NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector-aandrijftechniek.nl
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam
Norge
Montering Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 (0) 69 2410 20
Forsaljning Solgaard skog 71 Fax +47 (0) 69 2410 40
Service N-1599 Moss
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i Adressforteckning

Nya Zeeland
Montering Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 (0) 9-2 74 56 27
Forsaljning P.O. Box 58-428 Fax +64 (0) 9-2 74 01 65
Service 82 Greenmount drive sales@sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 (0) 3-3 84 62 51
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 (0) 3-3 85 64 55
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Peru
Monte(ir]g Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 (0) 511 349-52 80
Forsaljning S.A.C. Fax +51 (0) 511 349-30 02
Service Los Calderos # 120-124 sewperu@terra.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima
Polen
Forséaljning Lodz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 (0) 4 26 77 10 90
ul. Techniczna 3/5 Fax +48 (0) 4 26 77 10 99
PL-92-519 Lodz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Portugal
Montering Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 (0) 2 31 20 96 70
Forsaljning Apartado 15 Fax +351 (0) 2 31 20 36 85
Service P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Rumanien
Forsaljning Bukarest Sialco Trading SRL Tel. +40 (0) 21230 13 28
Service str. Madrid nr.4 Fax +40 (0) 212307170
71222 Bukarest sialco@sialco.ro
Ryssland
Forsaljning St. Petersburg ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 (0) 812 535 71 42 +
P.O. Box 263 81253504 30
RUS-195220 St. Petersburg Fax +7 (0) 812 5 35 22 87
sew@sew-eurodrive.ru
Schweiz
Montering Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 (0) 6 14 17 17 17
Forsaljning Jurastrasse 10 Fax +41 (0) 6 14 17 17 00
Service CH-4142 Miinchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Singapore
Montering Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 (0) 68 62 17 01 ... 17 05
Forsaljning No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 (0) 68 61 28 27
Service Jurong Industrial Estate Telex 38 659
Singapore 638644 sales@sew-eurodrive.com.sg
Slovenien
Forsaljning Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 (0) 3 490 83 20
Service UL. XIV. divizije 14 Fax +386 (0) 3490 83 21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Spanien
Montering Bilbao SEW-EURODRIVE ESPARA, S.L. Tel. +34 (0) 944 3184 70
Forsaljning Parque Tecnoldgico, Edificio, 302 Fax +34 (0) 944318471
Service E-48170 Zamudio (Vizcaya) sew.spain@sew-eurodrive.es
Sverige
Montering Jénkoéping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 (0) 36 34 42 00
gérSéIJnlng Gnejsvagen 6-8 Fax +46 (0) 36 34 42 80
ervice

553 03 Jonkdping
Box 3100 S-55003 Jonkoping

http://www.sew-eurodrive.se
info@sew-eurodrive.se
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Storbritannien

Adressforteckning i

SEW-EURODRIVE Ltd.

Montering Normanton Tel. +44 (0) 19 24 89 38 55
Forsaljning Beckbridge Industrial Estate Fax +44 (0) 19 24 89 37 02
Service P.O. Box No.1 http://www.sew-eurodrive.co.uk
GB-Normanton, West- Yorkshire WF6 1QR info@sew-eurodrive.co.uk
Sydafrika
Montering Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. + 27 (0) 11 248 70 00
Forsaljning Eurodrive House Fax +27 (0) 11 494 23 11
Service Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads liansen@sew.co.za
Aeroton Ext. 2
Johannesburg 2013
P.0.Box 90004
Bertsham 2013
Kapstaden SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 (0) 21 552 98 20
Rainbow Park Fax +27 (0) 21 552 98 30
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens dswanepoel@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 (0) 31 700 34 51
2 Monaceo Place Fax +27 (0) 31 700 38 47
Pinetown dtait@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Thailand
Montering Chon Buri SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 (0) 38 21 40 22
Forsaljning Bangpakong Industrial Park 2 Fax +66 (0) 38 21 45 31
Service 700/456, Mo0.7, Tambol Donhuaroh sewthailand@sew-eurodrive.co.th
Muang District
Chon Buri 20000
Tjeckiska republiken
Forséljning Prag SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 (0) 220 12 12 34 +
Business Centrum Praha 2201212 36
Luna 591 Fax +420 (0) 2 20 12 12 37
CZ-16000 Praha 6 - Vokovice http://www.sew-eurodrive.cz
sew@sew-eurodrive.cz
Turkiet
Montering Istanbul SEW-EURODRIVE Tel. +90 (0) 216 4 41 91 63 + 216 4
Forsaljning Hareket Sistemleri Sirketi 419164 +2163838014
Service Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 Fax +90 (0) 216 3 05 58 67
TR-81540 Maltepe ISTANBUL seweurodrive@superonline.com.tr
Ungern
Forsaljning Budapest SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 (0) 1 437 06 58
Service H-1037 Budapest Fax +36 (0) 1 437 06 50
Kunigunda u. 18 sew-eurodrive.voros@matarnet.hu
USA
Fabrik Greenville SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 (0) 864 4 39 75 37
Montering 1295 Old Spartanburg Highway Fax, forsaljning +1 (0) 864 439-78 30
Forsaljning P.O. Box 518 Fax, tillverkn. +1 (0) 864 4 39-99 48
Service Lyman, S.C. 29365 Fax, support +1 (0) 864 4 39-05 66
Telex 805 550
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Montering San Francisco SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 (0) 510 4 87-35 60
gérs_'a'ljnlng 30599 San Antonio St. Fax +1 (0) 510 4 87-63 81
ervice

Philadelphia/PA

Hayward, California 94544-7101

SEW-EURODRIVE INC.
Pureland Ind. Complex

200 High Hill Road, P.O. Box 481
Bridgeport, New Jersey 08014

cshayward@seweurodrive.com

Tel. +1 (0) 856 4 67-22 77
Fax +1 (0) 856 8 45-31 79
csbridgeport@seweurodrive.com

Dayton

SEW-EURODRIVE INC.
2001 West Main Street
Troy, Ohio 45373
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i Adressforteckning

Dallas SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 (0) 214 3 30-48 24
3950 Platinum Way Fax +1 (0) 214 3 30-47 24
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com

Adresser till 6vriga serviceverkstader i USA 6versands pa begaran.

Venezuela

Montering Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 (0) 241 8 32 98 04

Forséljning Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 (0) 241 8 38 62 75

Service Zona Industrial Municipal Norte sewventas@cantv.net
Valencia, Estado Carabobo sewfinanzas@cantv.net

Osterrike

Montering Wien SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 (0) 16 17 55 00-0

Forsaljning Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 (0) 16 17 55 00-30

Service A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at

sew@sew-eurodrive.at
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Véxelmotorer \ Industrivéxlar \ Drivsystemteknik \ Drivsystemautomation \ Service

Vi satter varlden i rorelse

Med personer som Med en service som
utvecklar framtiden ligger ndra till hands var
tillsammans med dig. som helst i varlden.

—

Med en global narvaro for
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Med var webplats pé internet
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Med kompromisslds kvalitet,
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SEW-EURODRIVE

SEW-EURODRIVE AB

Gnejsvagen 6-8, Box 3100
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Tel +46 36-34 42 00 Fax +46 36-34 42 80
info@sew-eurodrive.se
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