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Platnost pre komponenty

1 Platnost pre komponenty

Tato prirucka plati pre nasledujuce vyrobky:

Pripajaci modul ..Z.1. so zbernicovym rozhranim

4 x1/2x 0O (svorky)
C[O_%_Oj
O O 0]

4x1/2x0 (M12)

ooo
éooo

6 x 1 (M12)

ooo
éooo

=
PROFIBUS

MFP 21D/ Z21D

MFP 22D / Z21D

MFP 32D/ Z21D

[ON—
PROFIBUS
s integrovanym
miniautomatom

MQP 21D/ Z21D

Pripajaci modul ..Z2.3. so zbernicovym rozhranim

MQP 22D/ 221D

MQP 32D/ 221D

Q) ziadne vstupy/vystupy 4x1/2x0 (M12) 6 x 1(M12)
I ’7 @ooo Booo
Cn— ~ooo éooo
—J
W w
PROFIBUS MFP 21D / 223D MFP 22D / 223D MFP 32D / 223D
PROFIBUS MQP 21D / 223D MQP 22D / 223D MQP 32D / 223D
s integrovanym
miniautomatom
Pripajaci modul ..Z.6. so zbernicovym rozhranim
L o 4 x1/2x O (svorky) 4x1/2x0 (M12) 6 x 1(M12)
1
@ E ED ’7 Eooo @ooo
= 61 Qoo ©eoo
PROFIBUS MFP 21D / Z26F / AF. MFP 22D / Z26F / AF. MFP 32D / Z26F / AF.
PROFIBUS MQP 21D / Z26F / AF. MQP 22D / Z26F / AF. MQP 32D / Z26F / AF.
s integrovanym
miniautomatom
Pripajaci modul ..2.7. so zbernicovym rozhranim
4 x1/2x 0O (svorky) 4x1/2x0 (M12) 6 x1(M12)
fil L1
g §fooo §|coo
I @g gooo CSD%OOO

PROFIBUS MFP21D/MM../Z2TF.

MFP22D/MM../Z2T7F.

MFP32D/MM../Z27F.

PROFIBUS
s integrovanym
miniautomatom

MQP21D/MM../Z27F.

Pripajaci modul ..Z2.8. so zbernicovym rozhranim

MQP22D/MM../Z27F.

MQP32D/MM../Z2T7F.

S 4x1/2x0 (svorky) = 4x1/2x0 (M12) 6 x 1 (M12)
@ — ’7 @ooo Eooo
D D (m— ~ooo oleoo
e
PROFIBUS MFP21D/MM../Z28F./AF. | MFP22D/MM../Z28F./AF. = MFP32D/MM../Z28F./AF.
PROFIBUS MQP21D/MM../Z28F./AF. | MQP22D/MM../Z28F./AF. MQP32D/MM../Z28F./AF.

s integrovanym
miniautomatom
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Délezité pokyny

2 Délezité pokyny

Bezpecnostné
pokyny

a vystrazné
upozornenia

Sdavisiace
podklady

Pouzivanie
na uréeny ucel

QIO

Bezpodmienecne dodrzujte bezpeénostné pokyny a vystrazné upozornenia uvedené
v tejto prirucke.

Nebezpecenstvo urazu elektrickym pradom.
Mozné nasledky: Smrt alebo tazké poranenia.

Nebezpecenstvo Urazu.
Mozné nasledky: Smrt alebo tazké poranenia.

Nebezpecenstvo poranenia.
Mozné nasledky: Lahké alebo drobné poranenia.

Nebezpecenstvo poskodenia.
Mozné nasledky: PoSkodenie zariadenia a okolia.

Rady na pouzivanie a rézne uzito¢né informacie.

Navod na montaz a prevadzku "MOVIMOT® MM..C"

Navod na montdaz a prevadzku "Trojfazové motory DR/DV/DT/DTE/DVE,
asynchrénne servomotory CT/CV"

Priru¢ka "Polohovanie a sekvenéné riadenie IPOSPUs®"

Pri pouziti menic¢ov MOVIMOT® alebo prepajacich modulov v bezpeénostnych
aplikaciach sa musia dodrzat pokyny uvedené v dopliujicich publikaciach:
"Bezpecné vypnutie pre MOVIMOT® - Technické podklady pre pouzivanie"
a "Bezpecné vypnutie pre MOVIMOT® - Aplikacie". Pri bezpecnostnych
aplikaciach sa smu pouzivat len komponenty, dodané spolo¢nostou
SEW-EURODRIVE vo vyhotoveni vyslovne pre bezpeé¢nostné aplikacie!

Pohony MOVIMOT® st uréené pre priemyselné zariadenia. Pohony vyhovuju
platnym normam a predpisom a splfhaju poziadavky Smernice €. 73/23/EHS pre
nizke napatie.

Pohon MOVIMOT® je pre pouzitie vo zdvihacich zariadeniach vhodny len
s obmedzeniamil!

Technické udaje a udaje o pripustnych podmienkach na mieste pouzitia su uvedené
na vykonovom §titku a v tomto navode.

Tieto Udaje sa musia bezpodmienec¢ne dodrziavat!

Uvedenie do prevadzky (zaCiatok prevadzky podfa ucelu ur€enia) nie je mozné
dovtedy, kym nie je zabezpeCena konformita stroja so Smernicou
o elektromagnetickej kompatibilite 89/336/EHS a konformita koncového produktu so
Smernicou 98/37/ES o strojoch a strojnych zariadeniach (dodrzat normu EN 60204).

Priru¢ka — PROFIBUS - Rozhrania a prepajacie moduly




Délezité pokyny

Prostredie Ak nie je zariadenie pre dané podmienky vyslovne uréené, je zakazané:

pouzivania .

Pouzivanie v zénach chranenych proti vybuchu

Pouzivanie v prostredi so $kodlivymi olejmi, kyselinami, plynmi, parami, prachom,
ziarenim atd.

Pouzivanie v nestacionarnych aplikaciach, pri ktorych vznikaju mechanické chvenia
a razové zatazenia, ktoré prekracuju poziadavky normy EN 50178.

Pouzivanie v zariadeniach, pri ktorych meni€ by mal menic MOVIMOT®
(bez nadradenych bezpecnostnych systémov) vykonavat bezpecénostné funkcie,
ktoré musia zarucovat ochranu strojov a 0s6b.

Likvidacia Tento vyrobok obsahuje:

3

Zelezo
hlinik
med
plasty

elektronické suciastky.

Jednotlivé casti treba likvidovat v stlade s platnymi predpismi!
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3
3.1

Bezpecnostné pokyny
Bezpecénostné pokyny pre pohony MOVIMOT®

Bezpeénostné pokyny

Bezpecénostné pokyny pre pohony MovimoT®

Poskodené vyrobky sa nesmu instalovat ani uviest do prevadzky. Poskodenia
bezodkladne reklamujte u dopravcu.

Instalaéné prace, prace na uvadzani do prevadzky a servisné smu vykonavat len
kvalifikovani odborni pracovnici s prisluSnou kvalifikaciou na prevenciu Urazov, pri
dodrziavani platnych predpisov (napr. EN 60204, VBG 4, DIN-VDE 0100/0113/ 0160).

Ochranné opatrenia a ochranné zariadenia musia zodpovedat platnym predpisom
(napr. EN 60204 alebo EN 50178).

Nevyhnutné ochranné opatrenia: Uzemnenie menica MOVIMOT® a prepajacieho
modulu.

Tento pristroj spifia véetky poZiadavky pre bezpeéné oddelenie vykonovej asti od
elektroniky podfa normy EN 50178. Na zaistenie bezpecného oddelenia musia aj
vSetky pripojené elektrické obvody spliiat poziadavky na bezpecné oddelenie.

Pred vybratim menica MOVIMOT® sa musi menié odpojit od siete. Na menici sa
moZze vyskytovat nebezpecné napitie eSte 1 minltu po odpojeni menica od siete.

Pokial je na menici MOVIMOT® alebo na prepajacom module siefové napatie, musi
byt pripajacia skrinka resp. prepajaci modul zakrytovany a menic MOVIMOT® musi
byt priskrutkovany.

Zhasnutie signalky "prevadzka" a ostatnych indikatorov neznamena, Ze zariadenie
je odpojené od siete a bez napatia.

Mechanické zablokovanie alebo aktivacia internych bezpecnostnych funkcii mézu
sposobit zastavenie motora. Odstranenie priciny poruchy alebo reset mézu sp6sobif
samodinny rozbeh motora. Ak samocinny. rozbeh motora nie je z bezpe€nostnych
pri€in pre pohanany stroj pripustny, musi sa menic MOVIMOT® pred odstranenim
poruchy odpojit od siete.

Pozor, nebezpecenstvo popalenia: Teplota povrchu menica MOVIMOT® (najma
chladi¢a) moze pocCas prevadzky zariadenia byt vy$sia ako 60 °C!

Pri pouzivani meniCov MOVIMOT® alebo prepajacich modulov v bezpeénostnych
aplikaciach sa musia dodrziavat pokyny uvedené v doplnkovej dokumentacii
"Bezpelné vypnutie meni¢a MOVIMOT™". Pri bezpecnostnych aplikaciach sa smu
pouzivat len komponenty, dodané spolo¢nostou SEW-EURODRIVE vo vyhotoveni
vyslovne pre bezpecnostné aplikacie!
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Bezpecnostné pokyny

Doplriujuce bezpecnostné pokyny pre prepajacie moduly

3.2

MFZ.3.

Doplriujuce bezpecnostné pokyny pre prepajacie moduly

Pred vytiahnutim zbernicového modulu alebo konektoru motora sa musi modul
odpojit od siete. Na module sa méZe vyskytovat nebezpectné napatie eSte 1 minttu
po odpojeni modulu od siete.

Pocas prevadzky musia byt zbernicovy modul a konektor hybridného kabla zasunuté
do prepajacieho modulu a priskrutkované.

Pred odstranenim veka pripajacej skrinky sietového privodu sa musi modul odpojit
od siete. Na module sa méze vyskytovat nebezpectné napéatie eSte 1 minutu po
odpojeni modulu od siete.

Pozor: Spina¢ odpoji od siete iba meni¢ MOVIMOT®. Svorky prepajacieho modulu
sl po vypnuti servisného spinaca nadalej pripojené na siet.

Pocas prevadzky musi byt veko pripajacej skrinky nasadené na prepojovaci modul
a priskrutkované a konektor hybridného kabla musi byt zasunuty do prepojovacieho
modulu a priskrutkovany.

Pred vybratim menica MOVIMOT® sa musi meni¢ odpojit od siete. Na menici sa
moze vyskytovat nebezpecéné napéatie eSte 1 minltu po odpojeni menica od siete.

Pogas prevadzky musia byt meni¢ MOVIMOT® ako aj konektor hybridného kabla
zasunuté do prepajacieho modulu a priskrutkované.

Pred odstranenim ‘veka pripajacej skrinky siefového privodu, resp. menica
MOVIMOT®, sa musi pristroj odpojit od siete. Na pristroji sa moze vyskytovat
nebezpecné napétie eSte 1 minutu po odpojeni pristroja od siete.

Pozor: Servisny spinaC odpoji od siete iba pripojeny motor. Svorky prepajacieho
modulu su po vypnuti servisného spinaca nadalej pripojené na siet.

Pocas prevadzky musia byt veko skrinky svorkovnice sietového privodu, menic¢

MOVIMOT® a konektor hybridného kabla nasadené, resp. nasunuté na prepojovaci
modul a priskrutkované.
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4 Konstrukcia modulov
Zbernicové rozhrania

4 Konstrukcia modulov
4.1 Zbernicové rozhrania

Zbernicové
rozhranie
MF.21/MQ.21

50353AXX

Diagnostické signalky LED
Diagnostické rozhranie (pod krytkou)

N =

Zbernicové
rozhranie MF.22,
MF.32, MQ.22,
MQ.32

50352AXX

Diagnostické signalky LED
Diagnostické rozhranie (pod krytkou)
Pripajacie konektory-zasuvky M12
Stavova signalka LED

BON-=
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Konstrukcia modulov 4
Zbernicové rozhrania

Spodna strana
modulu

(vSetky varianty
MF../MQ..)

01802CDE

1 Prepojenie na pripajaci modul
2 Prepinace DIP (v zavislosti od variantu)
3 Tesnenie

Konstrukcia
pripajacieho
modulu MFZ...

06169AXX

Svorkovnica (X20)

Bezpotencialovy (izolovany) blok svoriek pre prepojenie 24 VV
(Pozor: nepouzit pre tienenie!)

Kablova vyvodka M20

Kablova vyvodka M12

Uzemnovacia svorka

Pre DeviceNet a CANopen: Konektor Micro-Style alebo M12 (X11)
Pre AS-Interface: Konektor AS-Interface M12 (X11)

1
2

o orhw

Dodavka obsahuje 2 kablové vyvodky EMC.
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Konstrukcia modulov
Typové oznacenie rozhrani PROFIBUS

4.2 Typové oznacenie rozhrani PROFIBUS

MFP 21 D/Z21D

Variant

Pripajaci modul:

Z11 = pre InterBus

Z21 = pre PROFIBUS

Z31 = pre DeviceNet a CANopen
Z61 = pre AS-Interface

Variant

21=4x1/2x0 (pripojenie cez svorky)
22=4x1/2x0 (pripojenie konektormi + svorkami)
32=6xl (pripojenie konektormi + svorkami)

23=4x1/2x0 (tuhy optokabel, len pre InterBus)

33=6xl (tuhy optokabel, len pre InterBus)
MFI.. = InterBus

MQIl.. = InterBus s integrovanym miniautomatom
MFP.. = PROFIBUS

MQP.. = PROFIBUS s integrovanym miniautomatom
MFD.. = DeviceNet

MQD.. = DeviceNet s integrovanym miniautomatom
MFO.. = CANopen

MFK... = AS-Interface
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Konstrukcia modulov 4
Prepajaci modul

4.3 Prepajaci modul

Prepajacie
moduly MF.../Z.3.,
MQ.../Z.3. 10 6 7
. A1
T o o <
I_'H ‘H lH ll! 'll I, !
] ) 1

57657AXX

2 x M16 x 1,5 (dodavka obsahuje 2 kablové vyvodky EMC)

2xM25x1,5

2xM20x 1,5

Svorka pre pospajanie (vyrovnanie potencialov)

Pripojenie hybridného kabla, prepojenie na menic MOVIMOT® (X9)

Svorky pre pripojenie zbernice (X20)

Svorky pre pripojenie 24 V (X21)

Svorky pre pripojenie siete a uzemnenia (X1)

Pre DeviceNet a CANopen: Konektor Micro-Style alebo M12 (X11)
0 Pre AS-Interface: Konektor M12 pre AS-interface (X11)

2 OONOOTAWN =
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4 Konstrukcia modulov
Prepajaci modul

Prepajacie
moduly MF.../Z.6.,
MQ.../Z.6.

9 2 8
05903AXX

Pripojenie hybridného kabla, prepojenie na meni¢ MOVIMOT® (X9)

Svorka pre pospajanie (vyrovnanie potencialov)

Servisny spinac s isticom vedenia (uzamykatelny 3 visacimi zamkami, farba: ¢ierna/Cervena)
Len vyhotovenie MFZ26J: integrovana moznost spatného hlasenia polohy servisného spinaca.
Spatné hlasenie sa vyhodnocuje digitalnym vstupom DIO (pozri kapitola "Pripojenie vstupov

a vystupov (I/0) zbernicovych rozhrani MF../MQ..")

WN =

03546AXX
Svorky pre pripojenie siete a uzemnenia (X1)
2xM25x1,5
Svorky pre pripojenie zbernice, senzorov, aktorov a pre pripojenie 24 V (X20)
6 x M20 x 1,5 (dodavka obsahuje 2 kablové vyvodky EMC)
Pre DeviceNet a CANopen: Konektor Micro-Style alebo konektor M12 (X11), pozri nasledujuci obrazok
Pre AS-Interface: Konektor AS-Interface M12 (X11), pozri nasledujuci obrazok

~NOo o N

=

<11 S
-
X 14 1
06115AXX

8 Blok svoriek pre prepojenie 24 V (X29), svorky su interne prepojené na svorky X20, 24 V
9 Zasuvna svorka "Bezpe&né napajanie” pre napajanie 24 V meni¢a MOVIMOT® (X40)
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Konstrukcia modulov
Prepajaci modul

Prepajacie
moduly
MF.../MM../2.7.,
MQ.../MM../Z.7.

DDA WN =

© 00 N

1
12

T
LU 1 LU L

S S Yo o ) S

HacbeigEaanekse

51174AXX

Meni¢ frekvencie MOVIMOT®

Pripojenie hybridného kabla, prepojenie na trojfazovy motor (X9)

Svorka pre pospajanie (vyrovnanie potencialov)

Svorky pre pripojenie zbernice, senzorov, aktorov a pre pripojenie 24 V (X20)

Zasuvné svorky "Bezpecné napajanie" pre napajanie 24 V menic¢a MOVIMOT® (X40)

Kablové vyvodky 5 x M20 x 1,5 (dodavka obsahuje 2 kablové vyvodky EMC)

Pre DeviceNet a CANopen: Konektor Micro-Style alebo konektor M12 (X11), pozri nasledujuci obrazok
Pre AS-Interface: Konektor AS-Interface M12 (X11), pozri nasledujuci obrazok

X‘ﬂ‘ﬂ@

X112 X113

X‘HSi\’j i jX‘UG

51325AXX
Blok svoriek pre prepojenie 24 V (X29), svorky interne prepojené na X20, 24 V
Kablové vyvodky 2 x M25 x 1,5
Svorky pre pripojenie siete a uzemnenia (X1)
Prepojenie na meni¢ frekvencie
Svorky pre integrovany brzdovy odpor
Svorky pre uvolnenie smeru ota¢ania

Priru¢ka — PROFIBUS - Rozhrania a prepajacie moduly
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Konstrukcia modulov
Prepajaci modul

Prepajacie
moduly
MF.../MM../Z.8., (@)} ‘
MQ.../MM../2.8.
@ =2
WOVINIO 1 ~
) sDEa Ji
~— MM 15C-503-00
08241198/1,5KW ¢
DT OL4&IT§©S4AJ
2
—1—6
o o |
(REAVARARAY
o o
T=Ialalal=al=l=l=l!
8
= =
B % %Q
o 2V o X -]
S s o N, = | 9
<12 X1 a
X 14 x18{ 1 . O
3 5 10 7
05902AXX
1 Svorky pre pripojenie siete a uzemnenia (X1)
2 Servisny spina¢ (uzamykatelny v 3 polohach, farba: ¢ierna/Cervena)
Len vyhotovenie MFZ28J: integrovana moznost spatného hlasenia polohy servisného spinaca.
Spatné hlasenie sa vyhodnocuje digitalnym vstupom DIO (pozri kapitola "Pripojenie vstupov
a vystupov (I/0) zbernicovych rozhrani MF../MQ..")
03548AXX
3 Kablové vyvodky 2 x M25 x 1,5
4 Svorky pre pripojenie zbernice, senzorov, aktorov a pre pripojenie 24 V (X20)
5 Kablové vyvodky 6 x M20 x 1,5 (dodavka obsahuje 2 kablové vyvodky EMC)

Pre DeviceNet a CANopen: Konektor Micro-Style alebo konektor M12 (X11), pozri nasledujuci obrazok
Pre AS-Interface: Konektor AS-Interface M12 (X11), pozri nasledujuci obrazok

X 11

06115AXX
6 Menig frekvencie MOVIMOT®
7 Svorka pre pospajanie (vyrovnanie potencialov)
8 Pripojenie hybridného kabla, prepojenie na trojfazovy motor (X9)
9 Blok svoriek pre prepojenie 24 V (X29), svorky interne prepojené na X20, 24 \VV
10 Zasuvné svorky "Bezpecné napajanie"” pre napajanie 24 V meni¢a MOVIMOT® (X40)
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Konstrukcia modulov 4
Typové oznacenia prepajacich modulov PROFIBUS

4.4 Typové oznacenia prepajacich modulov PROFIBUS

Priklad MF.../Z.3.,

MQ.../Z2.3.
MFP21D/Z23D

| Pripajaci modul

Z13 = pre InterBus

pre PROFIBUS

pre DeviceNet a CANopen
pre AS-Interface

N
w
w
1n i

Zbernicové rozhranie
MFI../MQlL.. InterBus
MFP../MQP... PROFIBUS
MFD../MQD.. DeviceNet
MFO.. CANopen
MFK.. AS-Interface

Priklad MF.../Z.6.,

MQ.../Z.6.
MFP21D/Z26F/AF0

Spoésob pripojenia

AFQ0 = Kablovy vstup metricky
AF1 = s konektorom Micro-Style alebo
s konektorom M12 pre DeviceNet a CANopen
AF2 = Konektor M12 pre PROFIBUS
AF3 = Konektor M12 pre PROFIBUS +
Konektor M12 pre napajanie 24 V¢
AF6 = Konektor M12 pre

pripojenie AS-Interface

Pripajaci modul

Z16 = pre InterBus

726 = pre PROFIBUS

Z36 = pre DeviceNet a CANopen
Z66 = pre AS-Interface

Zbernicové rozhranie

MFI../MQI.. = InterBus
MFP../MQP.. = PROFIBUS
MFD../MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface
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Priklad
MF.../MM../Z.7.,
MQ.../MM../Z.7.

Priklad
MF.../MM../Z.8.,
MQ.../MM../Z.8.

18

Konstrukcia modulov
Typové oznacenia prepajacich modulov PROFIBUS

MFP22D/MM15C-503-00/Z27F 0

| Spodsob zapojenia

0=L/1=A

Pripajaci modul

Z17 = pre InterBus

727 = pre PROFIBUS

Z37 = pre DeviceNet a CANopen
Z67 = pre AS-Interface

Meni& MOVIMOT®

Zbernicové rozhranie

MFI../MQI.. = InterBus
MFP../MQP.. = PROFIBUS
MFD../MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface

MFP22D/MM22C-503-00/Z28F 0/AF0

| Spodsob pripojenia

AF0 = Kablovy vstup metricky

AF1 s konektorom Micro-Style alebo
s konektorom M12 pre DeviceNet a CANopen
AF2 = Konektor M12 pre PROFIBUS
AF3 = Konektor M12 pre PROFIBUS +
Konektor M12 pre napéjanie 24 V¢
AF6 = Konektor M12 pre

pripojenie AS-Interface

Spodsob zapojenia
0=L/1=A

Pripajaci modul

Z18 = pre InterBus

728 = pre PROFIBUS

Z38 = pre DeviceNet a CANopen
Z68 = pre AS-Interface

Menié MOVIMOT®

Zbernicové rozhranie

MFI../MQI.. = InterBus
MFP../MQP.. = PROFIBUS
MFD../MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface
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Konstrukcia modulov
Meni¢ frekvencie MOVIMOT® (integrovany v prepajacom module Z.7/Z.8)

4.5 Menié frekvencie MOVIMOT® (integrovany v prepajacom module Z.7/2.8)

1 2 3 4 5 6 7 8 9
05900AXX
1. Chladi¢
2. Konektor pre jednotku pripojenia s meni¢om
3. Typovy §titok elektroniky
4. Ochranné veko pre elektroniku meni¢a
5. Potenciometer Ziadanej hodnoty f1 (nie je vidiet), pristupny z vrchnej strany veka pripajacej

skrinky cez vyvodku

Spina¢ Ziadanej hodnoty 2 (zeleny)

Spinac t1 pre integrator rampy (biely)

Prepinace DIP S1 a S2 (mozZnosti nastavenia su uvedené v kapitole "Uvedenie do prevadzky")
Stavova signalka LED (viditelna z vrchnej strany veka pripajacej skrinky, pozri

kapitola "Diagnostika")

©o~N®

Priru¢ka — PROFIBUS - Rozhrania a prepajacie moduly
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Mechanicka instalacia
Pokyny pre instalaciu a montaz

5 Mechanicka instalacia
5.1  Pokyny pre instalaciu a montaz

Montaz

Instalacia

vo vihkych
priestoroch
alebo na vol'nom
priestranstve

Prepajaci modul ma (v stave po dodani) konektor vyvodu motora (hybridny kabel)
opatreny ochrannou krytkou pre prepravu.

Krytka zabezpecuje stupen ochrany IP40. Na dosiahnutie pozadovaného stupna
ochrany sa krytka odstrani a zasunie sa prislusny protilahly konektor a upevni sa
skrutkami.

« Zbernicové rozhrania / prepajacie moduly sa smu namontovat len na rovnu, torzne
tuhu podkladovu konstrukciu, ktora nie je vystavena chveniu alebo otrasom.

* Na upevnenie prepajacieho modulu MFZ.3 pouZzite skrutky velkosti M5 s prisluSnymi
podlozkami. Skrutky utiahnite momentovym kfi¢om (pripustny utahovaci moment
2,8 az 3,1 Nm (25...27 Ib.in))

* Na upevnenie prepajacieho modulu MFZ.6, MFZ.7 alebo MFZ.8 pouzite skrutky
velkosti M6 s prislusnymi podlozkami. Skrutky utiahnite momentovym kfu€om
(pripustny ufahovaci moment 3,1 az 3,5 Nm (27...31 Ib.in))

* Pre kable pouzite vhodné kablové vyvodky (pripadne redukcie).
* Nepouzité kablové vstupy a pripajacie konektory-zasuvky M12 utesnite zaslepkami.
» Pri kdblovych vstupoch zboku uloZte kdbel so slu¢kou na odkvapkévanie.

* Pred opéatovnou montdZzou modulu zbernice, resp. veka pripjacej skrinky,
prekontrolujte tesniace plochy a pripadne ich odistite.
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Mechanicka instalacia 5
Utahovacie momenty

5.2 Ufahovacie momenty
Meni¢ MOVIMOT®:

57670AXX

Upeviiovacie skrutky meni¢a MOVIMOT® utahujte do kriza, momentom 3,0 Nm (27 Ib.in).

Zbernicové rozhrania / veko pripajacej skrinky:

57671AXX

Upevnovacie skrutky zbernicovych rozhrani resp. veka pripajacej skrinky utahujte
do kriza, momentom 2,5 Nm (22 Ib.in).
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5 Mechanicka instalacia

Utahovacie momenty

Zaslepky kablovych vstupov, zaslepka potenciometra F1

57672AXX

Utiahnite zaslepky kablovych vstupov a zaslepku potenciometra F1 momentom 2,5 Nm

(22 Ib.in).

Kablové vyvodky EMC

56360AXX

Kablové vyvodky EMC, ktoré su sucastou dodavky (SEW-EURODRIVE) utiahnite
nasledovnymi ufahovacimi momentmi:

Vyvodka

Utfahovaci moment

M12x 1,5

2,5Nm az 3,5 Nm (22...31lb.in)

M16 x 1,5

3,0 Nm az 4,0 Nm (27...35 Ib.in)

M20 x 1,5

3,5 Nm az 5,0 Nm (31...44 Ib.in)

M25 x 1,5

4,0 Nmaz 5,5 Nm (35...49 Ib.in)

Uchytenie kabla v kablovej vyvodke musi odolat sile vytiahnutia kabla z vyvodky:

» Kabel s vonkajSim priemerom > 10 mm: > 160 N

+ Kabel s vonkajSim priemerom < 10 mm: =100 N

Kable motora

Skrutky (konektora) kabla motora utiahnite momentom 1,2 az 1,8 Nm (11...16 Ib.in).

22

57673AXX
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Mechanicka instalacia 5
Zbernicové rozhrania MF../MQ..

5.3 Zbernicové rozhrania MF../MQ..

Spdsob montaze zbernicovych rozhrani MF../MQ..:
* Montaz na pripajaciu skrinku MOVIMOT®
* Montaz priamo na prevadzkovom zariadeni

Montaz 1. Vylamovacie pl68ky v spodnej Casti MFZ vylomte zvnutra, ako je znazornené
na pripajaciu na nasledujucom obréazku:

skrinku

MOVIMOT® X

57561AXX

@ [1] Hrany po vylomeni podla potreby vyhlad'te!
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Mechanicka inStalacia
Zbernicové rozhrania MF../MQ..

2. Zbernicové rozhranie namontujte podla nasledujuceho obrazku na pripajaciu skrinku
meni¢a MOVIMOT®:

oy
SRL

51250AXX
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Mechanicka instalacia
Zbernicové rozhrania MF../MQ..

Montaz na Na nasledujucom obrazku je spésob montaze MF../MQ.. na prevadzkovom zariadeni
prevadzkovom Zbernicové rozhranie:
zariadeni

57653AXX

[1] Dizka skrutiek min. 40 mm

Priru¢ka — PROFIBUS - Rozhrania a prepajacie moduly
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Mechanicka instalacia
Prepajacie moduly

5.4 Prepajacie moduly

Montaz Na nasledujucom obrazku su upevriovacie rozmery pre prepéajacie moduly ..Z.3.:
prepajacie

moduly MF.../Z.3.,

MQ.../Z.3.

51219AXX
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Mechanicka instalacia
Prepajacie moduly

Montaz Na nasledujucom obrazku su upevriovacie rozmery pre prepéajacie moduly ..Z.6.:
prepajacie
moduly MF.../Z.6.,
MQ.../Z.6.

51239AXX

Priru¢ka — PROFIBUS - Rozhrania a prepajacie moduly
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Montaz
prepajacie
moduly
MF.../MM../2.7.,
MQ.../MM../Z2.7.

Mechanicka instalacia
Prepajacie moduly

Na nasledujucom obrazku su upevriovacie rozmery pre prepéajacie moduly ..Z2.7.:

51243AXX
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Mechanicka instalacia
Prepajacie moduly

Montaz Na nasledujucom obrazku
prepajacie (konstrukéna velkost 1):
moduly
MF.../MMO03-
MM15/2.8.,
MQ.../MMO03-
MM15/2.8.
(konsStrukéna
vel'kost 1)

Priru¢ka — PROFIBUS - Rozhrania a prepajacie moduly

sU upevihovacie rozmery pre prepajacie moduly ..Z.8.

57649AXX
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Montaz
prepajacie
moduly
MF.../MM22-
MM3X/Z.8.,
MQ.../MM22-
MM3X/Z.8.
(konsStrukéna
vel'kost 2)

Mechanicka instalacia
Prepajacie moduly

Na nasledujucom obrazku su upeviiovacie rozmery pre prepajacie moduly ..Z.8.
(konstrukéna velkost 2):

7 /

il

57650AXX
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Elektricka instalacia 6
Projektovanie inStalacie z hfadiska EMC

6 Elektricka instalacia
6.1 Projektovanie inStalacie z hl'adiska EMC

Pokyny pre Spravny vyber kablov, spravne uzemnenie a funkéné pospajanie su rozhodujuce pre
usporiadanie uspesSnu instalaciu decentralizovanych (distribuovanych) pohonov.

a rozmiestnenie Pri projektovani sa zasadne musia aplikovat prislusné normy. Dodrzat sa musia aj
komponentov

Atk nasledovné pokyny:
instalacie o . ..
* Pospajanie (pre vyrovnanie potencialov)

— Nezavisle od funkéného uzemnenia (pripojenie ochranného vodi¢a) sa musi
zabezpecit pospajanie (na vyrovnanie potencialov), vhodné i pre vysoké
frekvencie (pozri aj VDE 0113 alebo VDE 0100 ¢ast 540), napriklad
— prepojenim kovovych €asti (zariadeni) dostato¢ne velkou kontaktnou plochou
— pouzitim plochych pletenych uzemnovacich vodi€ov (ploché VF lana)

VNN
NN

©

03643AXX
— Na pospajanie sa nesmie pouzit tienenie datovych kablov
» Datové kable a kable napajania 24 V

— Samusia ulozif oddelene od kablov, vyZarujucich ru$enie (napr. kable na ovladanie
magnetickych ventilov, kable motora)

* Prepajacie moduly

— Na prepojenie medzi prepajacim modulom a motorom sa pouzivaju na tento ucel
skonstruované prefabrikované hybridné kable SEW

RRELIRRKIIKIIIRRR KR oe
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03047AXX
+ Kablové vyvodky

— Musia sa pouzit kablové vyvodky s ploSnym kontaktom na tienenie (dodrzujte
pokyny pre vyber a riadnu montaz kablovych vyvodiek)

« Tienenie kablov

— Tienenie musi vykazovat dobré vlastnosti z hladiska elektromagnetickej
kompatibility (vysoky utim na tieneni)

— Nesmie byt navrhnuté len ako mechanicka ochrana kabla

— Musi byt na koncoch kabla spojené dostato¢ne velkou plochou s kovovym krytom
pristroja (kovovymi kablovymi vyvodkami EMC, dodrzujte pokyny na vyber a riadnu
montaz kablovych vyvodiek)

+ Dalsie informacie st uvedené v publikacii SEW "Praxis der Antriebstechnik —
EMV in der Antriebstechnik” ("Technika pohonov v praxi — EMC v technike
pohonov")
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Elektricka instalacia
Projektovanie inStalacie z hladiska EMC

Priklad Pri oddelenej montdzi zbernicového modulu MF./MQ.. a menita MOVIMOT®
prepojenia sa prepojenie RS-485-realizuje nasledovne:

zbernicového + Ak sa vedie v kabli aj napajanie 24 Vp¢:

modulu MF../MQ.. o o

a meniéa — Pouzit tieneny kabel

MOVIMOT® — Tienenie na oboch pristrojoch pripojit kovovymi kablovymi vyvodkami EMC
na kostru (dodrzujte pokyny na riadnu montaz kovovych kablovych vyvodiek EMC)
— Parovo skrutené zily (pozri nasledujuci obrazok)

RS+ c"’ ."' RS+

——FRs- - ———GND

— - e —

— GND LT ,“ RS-
51173AXX

+ Ak sa nevedie v kabli napajanie 24 Vp:

Ak je meni¢ MOVIMOT® napajany zvlastnym privodom napatia 24 Vpe, musi byt

prepojenie RS-485 vyhotovené nasledovne:

« Pouzit tieneny kabel

« Tienenie na oboch pristrojoch pripojift kovovymi kablovymi vyvodkami EMC
na kostru (dodrzujte pokyny na vyber a riadnu montaz kablovych vyvodiek EMC)

» Referenény potencial GND sa pri rozhrani RS-485 musi vzdy viest spolu v kabli

« Parovo skrutené Zily (pozri nasledujuci obrazok)

RS+
RS-
GND

06174AXX
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Elektricka insStalacia

Predpisy na instalaciu a montaz zbernicovych rozhrani a prepajacich modulov

6.2 Predpisy na inStalaciu a montaz zbernicovych rozhrani a prepajacich modulov

Pripojenie
sietovych
privodov

3

Menovité napétie a frekvencia menica MOVIMOT® musia sthlasit s parametrami
napajace;j siete.

Prierez vodi¢ov: podla pradu na vstupe lget pri menovitom vykone (pozri Technické
udaje).

Istenie vedenia sa instaluje na zaciatok privodu siefového napajania, za odbockou
z pripojnice. Pouziju sa poistky typu D, DO, NH alebo isti¢ vedenia. Poistky, resp.
istiCe sa dimenzuju podla prierezu vodiCov.

BeZny prudovy chrani€ nie je ako ochranné zariadenie pripustny. Prudové chranice
citlivé na striedavé i jednosmerné prudy ("typ B") su ako ochranné zariadenia
pripustné. Pri normélnej prevadzke pohonov MOVIMOT® sa mézu vyskytovat
zvodoveé prudy > 3,5 mA.

Podla normy EN 50178 je potrebné druhé pripojenie PE (minimalne s prierezom
vodiCov sietového napajania), vedené paralelne s ochrannym vodi¢om a pripojené
cez oddelené svorky. MdZu sa vyskytovat pracovné zvodové prudy > 3,5 mA.

Na spinanie pohonov MOVIMOT® sa musia pouzit spinacie kontakty stykacov
kategorie pouzitia AC-3 podla IEC 158.

SEW odporutca v siefach s neuzemnenym nulovym bodom (IT siete) pouzit relé
kontroly izolacie s impulznym meranim. Zabrani sa tym aktivacii relé kontroly izolacie
(a tym vypnutiu pohonu) zemnymi kapacitami menica.

Pokyny na pripojenie ochranného vodi¢a PE a vodi¢a pospajania

VAN

Pri pripojeni ochranného vodi¢a PE a/alebo vodi¢a pospajania dodrzujte nasledovné
pokyny. Pripustny utahovaci moment svornika je 2,0 az 2,4 Nm (18...21 Ib.in).

Zakazany sposob montaze

Odporucanie: Montaz s vidlicovym kablovym okom, Montaz pIlného vodica
pripustny spdésob pre vSetky prierezy Pripustny sp6sob len do prierezu vodica
maximalne 2,5 mm?

57461AXX 57463AXX 57464AXX

[1] Vidlicové kablové oko pre PE - svorniky M5
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Elektricka instalacia
Predpisy na instalaciu a montaz zbernicovych rozhrani a prepajacich modulov

Pripustny
pripajaci prierez
a prudova
zatazZitelnost
svoriek

Refazené
prepojenie
napajacieho
napétia 24 Vpc
pri nosi¢och
modulu MFZ.1:

Vykonové svorky X1, X21 Svorky riadiacich obvodov X20
(skrutkové svorky) (pruzinové svorky)

Pripajaci prierez (mm?) 0,2 mm? — 4 mm? 0,08 mm? - 2,5 mm?

Pripajaci prierez (AWG) AWG 24 — AWG 10 AWG 28 — AWG 12

Prudova zatazitelnost max. trvaly prad 32 A max. trvaly prad 12 A

Pripustny utahovaci moment vykonovych svoriek je 0,6 Nm (5 lb.in).

» V priestore pre napajanie 24 V¢ su dve svornikové svorky M4 x 12. Svorky sa mozu
pouzit pre retazené prepojenie napajacieho napétia 24 Vpc.

05236AXX
« Prudova zatazitelnost prepajacich svoriek je 16 A.

« Pripustny ufahovaci moment 8$esthrannych matic svornikovych svoriek je
1,2 Nm (11 Ib.in) £ 20 %.
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Elektricka insStalacia

Predpisy na instalaciu a montaz zbernicovych rozhrani a prepajacich modulov

Dalsie moznosti .
pripojenia

na prepajacich
moduloch MFZ.6,
MFZ.7 a MFZ.8

V priestore pre pripojenia napajacieho napétia 24 V¢ sa nachadza blok svoriek X29
s 2 svornikovymi svorkami M4x12 a ndsuvny blok svoriek X40.

[| x40 24v ano
Safety Power PE 1 2

05237AXX
Blok svoriek X29 sa moéze pouzit alternativne k bloku svoriek X20 na retazené
prepojenie napajacieho napétia 24 Vpc. Oba svorniky su interne prepojené
s privodom 24 V na blok svoriek X20.

Priradenie svoriek

C. Oznaé. Funkcia

X29 1 24V 24 V Napajacie napétie pre elektroniku modulov a pre senzory
(svornikova svorka, prepojena so svorkou X20/11)

2 | GND 0V24 Referenény potencial pre elektroniku modulov a pre senzory
(svornikova svorka, prepojena so svorkou X20/13)

Nasuvny blok svoriek X40 ("Safety Power", napajanie bezpecnostnych obvodov) je
uréeny pre externé napajanie 24 Vpc menica MOVIMOT® cez bezpecnostny spinaci
pristroj.

Tym je umoznené pouzitie pohonu MOVIMOT® v bezpelnostnych aplikaciach.
Dal$ie informacie st uvedené v publikacii "Bezpe&né vypnutie pohonov MOVIMOT®
MM..C - Podmienky" a "Bezpecné vypnutie pohonov MOVIMOT® MM..C - Aplikacie"

Priradenie svoriek

C. Oznaé.  Funkcia

X40 1 24V Napajacie napétie 24 V pre MOVIMOT® - vypinanie bezpe€nostnym spinacim
pristrojom

2 | GND 0V24 Referenény potencial pre MOVIMOT® - vypinanie bezpecnostnym spinacim
pristrojom

Svorka X29/1 je z vyroby prepojena s X40/1, a svorka X29/2 s X40/2, takze meni¢
MOVIMOT® je napajany tym istym napatim 24 Vpe, ako zbernicovy modul.

Pradova zatazitefnost oboch svornikovych svoriek je 16 A, pripustny utahovaci
moment Sesthrannej matice je 1,2 Nm (11 Ib.in) £ 20 %.

Pradova zatazitelnost skrutkovych svoriek X40 je 10 A, pripajaci prierez je 0,25 mm?
az 2,5 mm? (AWG24 az AWG12), pripustny utahovaci moment je 0,6 Nm (5 lb.in).
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Elektricka instalacia
Predpisy na instalaciu a montaz zbernicovych rozhrani a prepajacich modulov

Instalacia

v nadmorskych
vySkach nad
1000 m n.m.

Ochranné
zariadenia

InsStalacia
prepajacich
modulov

v zhode s UL

Pohony MOVIMOT® s napajacimi napatiami 380 az 500 V sa mdzu za nasledovnych
medznych podmienok pouzivat vo vySkach nad 1000 m n. m. az maximalne do
4000 mn.m.M

1

Menovity trvaly vykon sa z dévodu znizeného chladenia (vzduchom) vo vyskach nad
1000 m n. m. znizuje (pozri Navod na montaz a prevadzku pohonov MOVIMOT®).

Vzdu$né vzdialenosti a povrchové cesty su od vySky 2000 m n. m. dostacujuce iba pre
kategoriu prepétia 2. Ak sa pre zariadenie vyZzaduje prepatova trieda 3, musi sa
externou prepéatovou ochranou zabezpedit, aby prepatové razy faza-faza a faza-zem
nepresahovali hodnotu 2,5 kV.

Ak sa vyZaduje "bezpecéné elektrické oddelenie", musi sa toto vo vySkach nad 2000 m
n.m. realizovat mimo zariadenia (bezpecné elektrické oddelenie podia EN 61800-5-1).

Pripustné menovité napétie siete 3 x 500 V do vy$ky 2000 m n. m. sa zniZuje 0 6 V
na kazdych dalSich 100 m vy8ky na maximalne 3 x 380 V vo vysSke 4000 m n. m.

Pohony MOVIMOT® obsahuju integrovant ochranu proti pretazeniu, externé ochranné
zariadenia preto nie su potrebné.

Ako pripajaci kabel sa pouzije len medeny kabel pre rozsah teplét do 60/75 °C.

Meni¢ MOVIMOT® je vhodny pre prevadzku v napafovych siefach s uzemnenym
nulovym bodom (sustavy TN a TT), s maximalnym pradom 5000 Apc a s maximalnym
menovitym napétim 500 Vpc. InStalacia menica MOVIMOT(FéA v zhode s UL
predpoklada pouzitie tavnych poistiek s menovitym prudom maximalne 35 A a napétim
maximalne 600 V.

Ako externé zdroje napéatia 24 Vpc sa mozu pouzit len preskusané (certifikované) zdroje
napdjania s obmedzenym vystupnym napatim (Upax = 30 Vpc) a s obmedzenym
vystupnym pradom (I = 8 A).

Certifikacia UL plati len pre prevadzku v napatovych siefach s napatim proti zemi
do max. 300 V.

Maximalna vyska je obmedzena zvodovymi cestami a zapuzdrenymi konstrukénymi prvkami, ako napr.
elektrolytické kondenzatory.
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Elektricka instalacia
Predpisy na instalaciu a montaz zbernicovych rozhrani a prepajacich modulov

Kovové kablové Kovové kablové vyvodky EMC (dodavka SEW) sa musia instalovat nasledovne:
vyvodky EMC

06175AXX

[1] Pozor: Izolaénu féliu odrezte, féliu nevyhfnajte.
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Elektricka instalacia
Predpisy na instalaciu a montaz zbernicovych rozhrani a prepajacich modulov

Kontrola
zapojenia

Po kontrole
zapojenia

Pripojenie kabla
PROFIBUS do
prepajacieho
modulu

Pred prvym zapnutim napdjacieho napétia sa musi preskisat zapojenie, aby sa
zabranilo ublizeniu na zdravi a Skodam na zariadeni a pristrojoch v dbsledku
chybného zapojenia.

* VSetky zbernicové moduly vytiahnite z pripajacieho modulu

* VSetky menice MOVIMOT® vytiahnite z pripajacieho modulu (plati len pre MFZ.7,
MFZ.8)

» VSetky konektory motorovych vyvodov (hybridné kable) odpojte od prepajacieho
modulu

* Vykonaijte kontrolu (skusku) izolacie zapojenia podla platnych narodnych noriem
+ Skontrolovat uzemnenie

+ Skontrolovat izolaciu medzi siefovym kablom a kéblom 24 Vp

+ Skontrolovat izolaciu medzi sietovym kablom a komunikaénym kablom

+ Skontrolovat polaritu kabla 24 Vpe

» Skontrolovat polaritu komunikaéného vedenia

« Skontrolovat sled faz siete

« Zabezpedit pospajanim vyrovnanie potencialov medzi zbernicovymi rozhraniami

+ Zasunut a priskrutkovat v8etky motorové vyvody (hybridné kable)

« Zasunut a priskrutkovat vSetky zbernicové moduly

- Zasunut a priskrutkovat vetky menice MOVIMOT® (plati len pre MFZ.7, MFZ.8)
« Namontovat veka vSetkych pripajacich skriniek

+ Zakrytovat vSetky nepouzité konektory

Zily kabla PROFIBUS (vstupnej a vystupne; zbernice) vo vnutri prepajacieho modulu
musia byt o najkratSie a musia mat rovnaku dlzku.
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Elektricka instalacia
Pripojenie MFZ21 na MOVIMOT®

6.3 Pripojenie MFZ21 na MovimoT®

= MFZ21 (PROFIBUS) X20 31 MOVIMOT®
'°MF°?1° 19| 20| 21| 22| 23| 24| 25| 26| 27| 28| 29| 30| 31| 32| 33| 34| 35 36:|
Uf: HHOH\H\HT\H"""
: 1/2/3/4/5/6/7/8|9/10/11/12/ 13|14/ 15/ 16|17 18|= = = 1CCI¥SI2n|d
= <o S< o 2 ga8 g3 =9 224 4 2 g s e 2
oo 5} G >523 38 532« 3 — NI
éooo [2] &) [a)] o
MFP.. & 7@
MQP..
¥ 7 [1] [1]
A= o g 24Vpe
" T4]© PROFIBUS DPS[4]
06802AXX

0 = napatova Uroven 0

[1] Pri oddelenej montazi MFZ21 a MOVIMOT®:
Tienenie kabla RS-485 kovovou kablovou vyvodkou EMC spojit s krytom MFZ a s MOVIMOT®.
[2] Zabezpecit pospajanie pre vyrovnanie potencidlov medzi zbernicovymi stanicami.
[3] Priradenie svoriek 19 aZ 36 na Strana 46
[4] Kovova kablova vyvodka EMC

1 = napatova Uroven 1

Priradenie svoriek
¢. Oznaé. Smer Funkcia
X20 1 A Vstup PROFIBUS-DP datova linka A (vstupna)
2 B Vstup PROFIBUS-DP datova linka B (vstupna)
3 DGND - Referencny potencial pre data, pre PROFIBUS-DP (len na ucely testovania)
4 A Vystup PROFIBUS-DP datova linka A (vystupna)
5 B Vystup PROFIBUS-DP datova linka B (vystupna)
6 DGND - Referencny potencial pre data, pre PROFIBUS-DP (len na ucely testovania)
7 - - Rezervované
8 VP Vystup Vystup +5 V (max. 10 mA) (len na ucely testovania)
9 DGND - Referencny potencial pre VP (svorka 8) (len na ucely testovania)
10 | - - Rezervované
11 24V Vstup 24 V Napajacie napatie pre elektroniku modulov a pre senzory
12 24V Vystup 24 V Napajacie napatie (prepojka so svorkou X20/11)
13 GND - 0V24 Referenény potencial pre elektroniku modulov a pre senzory
14 GND - 0V24 Referenény potencial pre elektroniku modulov a pre senzory
15 24V Vystup 24 V Napajacie napétie pre MOVIMOT® (prepojka so svorkou X20/11)
16 RS+ Vystup Komunikaéné spojenie s MOVIMOT®, svorka RS+
17 RS- Vystup Komunikaéné spojenie s MOVIMOT®, svorka RS-
18 GND - 0V24 Referencny potencial pre MOVIMOT® (prepojka so svorkou X20/13)
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Elektricka instalacia
Prepojenie prepajacieho modulu MFZ23 s MFP../MQP..

6.4 Prepojenie prepajacieho modulu MFZ23 s MFP../MQP..

Pripajaci modul MFZ23 so zbernicovym modulom MFP/MQP21, MFP/MQP22 a s dvomi oddelenymi
obvodmi s napétim 24 Vpc

L3
L2
L1

MFP21
MQP21

MFP22
MQP22

24VA
GND1
24V2
GND2

0 = napéatova uroven 0

[1] Kovova kablova vyvodka EMC

L3
L2
L1
————————— A t—-—-—-—-—-PE
I I
xi{8]7]6]5]a[3]2]1]<4mm?@awa10)
a 05333934
<25 mm? (AWG12) <4 mm2 (AWG10)
[ I [ [ xo] [ [ | | [ [ x21
0 1
1[2[3[4]5[6]7][8[9[10/1][2][3[4|5|/6/7]8
S REE A EEEEEEEEBEEE
8 g8 877 °°>>8|G
-—= = =n === ————— gy ER R [ER N N R R e A
'+ | PROFIBUS-DP L., SN I S N S N N R B
® [1] n] @
24V1
GND1
24V2
GND2
05942AXX

1 = napéatova uroven 1

= napéatova uroven 2

Priradenie svoriek
¢. Oznaé.  Smer Funkcia
X20 1 A Vstup PROFIBUS-DP datova linka A (vstupna)
2 B Vstup PROFIBUS-DP datova linka B (vstupna)
3 DGND | - Referenény potencial pre data, pre PROFIBUS-DP (len na ucely testovania)
4 | - - Rezervované
5 |VP Vystup Vystup +5 V (max. 10 mA) (len na uéely testovania)
6 A Vystup PROFIBUS-DP datova linka A (vystupna)
7 B Vystup PROFIBUS-DP datova linka B (vystupna)
8 DGND | - Referenény potencidl pre data, pre PROFIBUS-DP (len na ucely testovania)
9 |- - Rezervované
10 | DGND - Referenény potencial pre VP (svorka 5) (len na Uéely testovania)
xX21 1 24V Vstup Napajacie napétie 24 V pre elektroniku modulov, pre senzory a pre MOVIMOT®
2 24V Vystup 24 \/ Napajacie napatie (prepojka so svorkou X21/1)
3 GND - 0V24 Referenény potencial pre elektroniku modulov, pre senzory a pre MOVIMOT®
4 | GND - 0V24 Referenény potencidl pre elektroniku modulov, pre senzory a pre MOVIMOT®
5 | V2i24 Vstup Napajacie napétie 24 V pre aktory (digitalne vystupy)
6 | V2I24 Vystup Napajacie napétie 24 V pre aktory (digitalne vystupy), prepojka so svorkou X21/5
7 GND2 | - 0V24V Referenény potencial pre aktory
8 GND2 | - 0V24V Referencny potencial pre aktory
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Elektricka instalacia
Prepojenie prepajacieho modulu MFZ23 s MFP../MQP..

Pripajaci modul MFZ23 so zbernicovym modulom MFP/MQP21, MFP/MQP22 a s jednym spoloénym

obvodom 24 Vpc

L3
L2
L1
PE

MFP21
MQP21

MFP22
MQpP22

0 = napéatova uroven 0

[1] Kovova kablova vyvodka EMC

L3
L2
L1
————————— — |—-—-—-—-—-—-PE
] ]
xi|]8]7]6[5]a]3]2]1]<a4amm2@awacio)
W ~ -~ o0 &N ™ o W
o dJd Jd Jd Jd Jd Jd o
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[ [ [ xo [ [ [ | LT T x2i
0 1
1]2]3]4a[5[6/7[8[9[10[1][2[3][4/5/6]|7]|8
‘R R EEF EEEEEEEEE
8 g8 8 °°l > 555
2===p) toooo----- S T EEE PR EEE R S e,y A
T__'é_PROHBUS-DP é _________ [N A A N A A B
1 1
[l 1] oav
GND
05943AXX

1 = napatova uroven 1 = napéatova Uroven 2

Priradenie svoriek
¢. Oznaé. Smer Funkcia
X20 1 A Vstup PROFIBUS-DP datova linka A (vstupna)
2 B Vstup PROFIBUS-DP datova linka B (vstupna)
3 DGND | - Referenény potencial pre data, pre PROFIBUS-DP (len na ucely testovania)
4 | - - Rezervované
5 | VP Vystup Vystup +5 V (max. 10 mA) (len na ugely testovania)
6 A Vystup PROFIBUS-DP datova linka A (vystupna)
7 B Vystup PROFIBUS-DP datova linka B (vystupna)
8 DGND | - Referenény potencial pre data, pre PROFIBUS-DP (len na ucely testovania)
9 - - Rezervované
10 | DGND - Referenény potencial pre VP (svorka 5) (len na Uéely testovania)
xX21 1 24V Vstup Napajacie napétie 24 V pre elektroniku modulov, pre senzory a pre MOVIMOT®
2 24V Vystup 24 \/ Napajacie napatie (prepojka so svorkou X21/1)
3 GND - 0V24 Referenény potencial pre elektroniku modulov, pre senzory a pre MOVIMOT®
4 | GND - 0V24 Referenény potencidl pre elektroniku modulov, pre senzory a pre MOVIMOT®
5 V2i24 Vstup Napajacie napéatie 24 V pre aktory (digitalne vystupy)
6 | V2I24 Vystup Napajacie napétie 24 V pre aktory (digitalne vystupy), prepojka so svorkou X21/5
7 GND2 | - 0V24V Referenény potencial pre aktory
8 GND2 | - 0V24V Referencny potencial pre aktory
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Elektricka inStalacia

Prepojenie prepajacieho modulu MFZ23 s MFP../MQP..

Pripajaci modul MFZ23 so zbernicovym modulom MFP/MQP32

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE-—~"—~—~-—~ _‘I [ PE
xi|s|7]6[5]a[3]2][1]<amm?(awG10)
a3 33333 ¢d
] R Lot el i
000|MQP32 <2.5mm? (AWG12) <4 mm® (AWG10)
L L[ x| [ [ [ | [ | | x21] | |
0 1
1[2[3[4a]5]6[7[8]9]10/1[2[3]4][5][6[7]8
T ges{2d23zgg 6¢¢c¢
1x24V,, g A R
A====nl o il bl ] e AL L L L L A
', | PROFIBUS-DP e N I B
24V ¢ [l (1l ¢ 24V
GND GND
57854AXX
|I = napéatova Uroven 0 I = napéatova uroven 1
[1] Kovova kablova vyvodka EMC
Priradenie svoriek
C. Oznaé. Smer Funkcia
X20 1 A Vstup PROFIBUS-DP datova linka A (vstupna)
2 B Vstup PROFIBUS-DP datova linka B (vstupna)
3 DGND - Referenény potencial pre data, pre PROFIBUS-DP (len na ucely testovania)
4 - - Rezervované
5 VP Vystup Vystup +5 V (max. 10 mA) (len na ucely testovania)
6 A Vystup PROFIBUS-DP datova linka A (vystupna)
7 B Vystup PROFIBUS-DP datova linka B (vystupna)
8 DGND - Referencny potencial pre data, pre PROFIBUS-DP (len na ucely testovania)
9 - - Rezervované
10 DGND - Referenény potencial pre VP (svorka 5) (len na ucely testovania)
X21 1 24V Vstup Napajacie napéatie 24 V pre elektroniku modulov, pre senzory a pre MOVIMOT®
2 24V Vystup 24 V Napajacie napatie (prepojka so svorkou X21/1)
3 GND - 0V24 Referencny potencial pre elektroniku modulov, pre senzory a pre MOVIMOT®
4 GND - 0V24 Referenény potencial pre elektroniku modulov, pre senzory a pre MOVIMOT®
5 - - Rezervované
6 - - Rezervované
7 - - Rezervované
8 - - Rezervované
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Elektricka insStalacia

Pripojenie prepajacich modulov MFZ26, MFZ27, MFZ28 s MFP../MQP..

6.5

Pripojenie prepajacich modulov MFZ26, MFZ27, MFZ28 s MFP../MQP..

Pripajacie moduly MFZ26, MFZ27, MFZ28 so zbernicovymi modulmi MFP/MQP21, MFP/MQP22
a s dvomi oddelenymi obvodmi s napétim 24 Vpc

m n L3 L3
I|To El L2 L2
- = L1 L1
et PE-—-—-—=-—~- - |~ == PE
o — -
I_:(ﬁ xt1 1] 2] 3[a]s5[6] 7] 8][<amm2(awagio)
L W ~ ~ o0 &0 o o» W
@l L. | [T """ T T T s T T s s mm—— - —m o
— L
] 19] 20] 21 22[ 23] 24[ 25[ 26] 27] 28[ 29[ 30| 31] 32[ 33[34] 35] 36
1
D % % f < 2.5 mm? (AWG12) i X20
I | |
0 1
MFZ28 1[2[3[4[5[6]7[8[9][10][11][12[13[1415]16[17]1
v 1 2 262633223 ggs
T [P°° 8 = - T I e M g ) N
(o [g000 A ' |PROFIBUS- | A
MFP21 MFP22 Bﬁé_ DP [_1j _____________ T T B
MQP21 MQP22 24V1
24Vt GND1
GND1
2x24 VDC 24V2
24v2
GND2
GND2
05939AXX
0 = napatova Uroven 0 1 = napatova Uroven 1 = napatova Uroven 2

[1] Kovova kablova vyvodka EMC
[2] Priradenie svoriek 19 az 36 zo Strana 46

Priradenie svoriek

C. Oznaé.  Smer Funkcia
X20 1 A Vstup PROFIBUS-DP datova linka A (vstupnd)
2 B Vstup PROFIBUS-DP datova linka B (vstupna)
3  DGND | - Referenény potencial pre data, pre PROFIBUS-DP (len na ucely testovania)
4 A Vystup PROFIBUS-DP datova linka A (vystupna)
5 B Vystup PROFIBUS-DP datova linka B (vystupna)
6 DGND | - Referenény potencial pre data, pre PROFIBUS-DP (len na Uc&ely testovania)
7 |- - Rezervované
8 VP Vystup Vystup +5 V (max. 10 mA) (len na skusobné ucely)
9 DGND | - Referenény potencial pre VP (svorka 8) (len na ucely testovania)
10 | - - Rezervované
11 | 24V Vstup 24 V Napajacie napatie pre elektroniku modulov a pre senzory
12 | 24V Vystup 24 V Napajacie napatie (prepojka so svorkou X20/11)
13 | GND - 0V24 Referenény potencial pre elektroniku modulov a pre senzory
14 | GND - 0V24 Referenény potencial pre elektroniku modulov a pre senzory
15 | V2124 | Vstup Napajacie napéatie 24 V pre aktory (digitalne vystupy)
16 | V2I24 | Vystup Napajacie napéatie 24 V pre aktory (digitalne vystupy), prepojka so svorkou X20/15
17 | GND2 | - 0V24V Referenény potencial pre napatie
18 | GND2 - 0V24V Referenény potencial pre napatie
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Elektricka instalacia
Pripojenie prepajacich modulov MFZ26, MFZ27, MFZ28 s MFP../MQP..

Pripajacie moduly MFZ26, MFZ 27, MFZ28 so zbernicovymi modulmi MFP/MQP21, MFP/MQP22
a s jednym spoloénym obvodom s napétim 24 Vpc

wl m L3 L3
0|To El L2 L2
lar W L1 L1
MFZ26 PE- — = — = — = — - _ e PE
T : l
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1
| f —— =25 m WG e x20
I I I I [
0 1
MFZ28 1[2[3[4[5[6[7[8[9[10[11][12[13[14[15[ 16|17 18
H tlcoo
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0 = napatova Uroven 0 1 = napatova Uroven 1 = napatova Uroven 2

[1] Kovova kablova vyvodka EMC
[2] Priradenie svoriek 19 az 36 zo Strana 46

Priradenie svoriek

C. Oznag¢. Smer Funkcia
X20 1 A Vstup PROFIBUS-DP datova linka A (vstupna)
2 | B Vstup PROFIBUS-DP datova linka B (vstupna)
3 | DGND - Referenény potencial pre data, pre PROFIBUS-DP (len na ucely testovania)
4 A Vystup PROFIBUS-DP datova linka A (vystupna)
5 | B Vystup PROFIBUS-DP datova linka B (vystupna)
6 | DGND - Referenény potencial pre data, pre PROFIBUS-DP (len na ucely testovania)
7 |- - Rezervované
8 | VP Vystup Vystup +5 V (max. 10 mA) (len na ucely testovania)
9 | DGND - Referenény potencial pre VP (svorka 8) (len na ucely testovania)
10 | - - Rezervované
11 24V Vstup 24 V Napajacie napatie pre elektroniku modulov a pre senzory
12 | 24V Vystup 24 V Napajacie napatie (prepojka so svorkou X20/11)
13 | GND - 0V24 Referencny potencial pre elektroniku modulov a pre senzory
14 GND - 0V24 Referenény potencial pre elektroniku modulov a pre senzory
15 | V2124 Vstup Napajacie napéatie 24 V pre aktory (digitalne vystupy)
16 V2124 Vystup Napajacie napétie 24 V pre aktory (digitalne vystupy), prepojka so svorkou X20/15
17  GND2 - 0V24V Referenény potencial pre napatie
18 | GND2 - 0V24V Referenény potencial pre napatie
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Elektricka instalacia
Pripojenie prepajacich modulov MFZ26, MFZ27, MFZ28 s MFP../MQP..

Pripajacie moduly MFZ26, MFZ27, MFZ28 so zbernicovym modulom MFP/MQP32
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Be——— IPROFIBUS-f; | I I 5
OE DP &
24v 24V
GND GND
05941AXX

[1] Kovova kablova vyvodka EMC
[2] [ Priradenie svoriek 19 aZ 36 zo Strana 46

1 = napéatova uroven 1

C.
X20

Priradenie svoriek

Ozna¢. Smer Funkcia
1 A Vstup PROFIBUS-DP datova linka A (vstupna)
2 B Vstup PROFIBUS-DP datova linka B (vstupna)
3 | DGND - Referenény potencidl pre data, pre PROFIBUS-DP (len na uéely testovania)
4 A Vystup PROFIBUS-DP datova linka A (vystupna)
5 |B Vystup PROFIBUS-DP datova linka B (vystupna)
6 | DGND - Referenény potencidl pre data, pre PROFIBUS-DP (len na ucely testovania)
7 |- - Rezervované
8 | VP Vystup Vystup +5 V (max. 10 mA) (len na ucely testovania)
9 | DGND - Referenény potencial pre VP (svorka 8) (len na Ucely testovania)
10 | - - Rezervované
1M1 24V Vstup 24 V Napajacie napatie pre elektroniku modulov a pre senzory
12 24V Vystup 24 V Napajacie napatie (prepojka so svorkou X20/11)
13 | GND - 0V24 Referenény potencial pre elektroniku modulov a pre senzory
14 GND - 0V24 Referenény potencial pre elektroniku modulov a pre senzory
15 | V2I24 - Rezervované
16  V2I24 - Rezervované
17 | GND2- - Rezervované
18 | GND2 - Rezervované
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Elektricka instalacia
Pripojenie vstupov a vystupov (I/0) zbernicovych rozhrani MF../MQ..

6.6 Pripojenie vstupov a vystupov (I/O) zbernicovych rozhrani MF../MQ..

Pripojenie cez ...Zbernicové rozhrania so 4 digitalnymi vstupmi a s 2 digitalnymi vystupmi:
svorky pre...
MFZ.1 MF.21
W vkombincis  MF22  MA2)
MFZ'8 MF.23 ’
< < < < o o+ o
o (o] - a Al [l [a] (o] ) [a] Al o [m)] — [m) ﬂ [m)
5 S 55255888 558 8385 %5

N
(3]
N
»
N
~
N
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N
©
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o
w
-
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N
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w
(]
5
(7]
(3]
(2]
(=]

©
E GND

N
-
N
N
N
w
N
S

X20

-t

06122AXX
[1] Len MFI23: rezervované
vSetky ostatné moduly MF..: V2124
1 = napatova uroven 1
= napéatova Uroven 2
(o} Oznaé. | Smer Funkcia
X20 19 DIO Vstup Binarny signal zo senzora 11
20 | GND - 0V24 Referencny potencial pre senzor 1
21 | V024  Vystup 24 V Napajacie napétie pre senzor 1"
22 | DI Vstup Binarny signal zo senzora 2
23 | GND - 0V24 Referenény potencial pre senzor 2
24 | V024 Vystup 24V Napajacie napatie pre senzor 2
25 | DI2 Vstup Binarny signal zo senzora 3
26 | GND - 0V24 Referenény potencial pre senzor 3
27 | V024 Vystup 24 V Napajacie napatie pre senzor 3
28 DI3 Vstup Binarny signal zo senzora 4
29 | GND - 0V24 Referenény potencial pre senzor 4
30 V024 Vystup 24 V Napajacie napatie pre senzor 4
31 | DOO Vystup Binarny signal pre aktor 1
32 GND2 |- 0V24 Referenény potencial pre aktor 1
33 DO1 Vystup Binarny signal pre aktor 2
34 | GND2 | - 0V24 Referenény potencidl pre aktor 2
24 V Napéjacie napatie pre aktory
35 | V2124  Vstup Plati len pre MFI23: rezervované
Plati len pre MFZ.6, MFZ.7 a MFZ.8: prepojka so svorkou 15 resp. 16
36 | GND2 | - 0V24 Referenény potencial pre aktory
Plati len pre MFZ.6, MFZ.7 a MFZ.8: prepojka so svorkou 17 resp. 18

1) V kombinacii s prepajacimi modulmi MFZ26J a MFZ28J pouzity pre spéatné hlasenie servisného
spinaca (zapinaci kontakt). Méze sa vyhodnocovat riadiacou jednotkou.
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Elektricka instalacia
Pripojenie vstupov a vystupov (I/0) zbernicovych rozhrani MF../MQ..

Pripojenie cez ...Zbernicové rozhrania so 6 digitalnymi vstupmi:
svorky pre...
yP MFZ.1
MFZ.6 T MF.32 MQ.32
MFZ.7 v kombinacii s MF.33
MFZ.8
o 0 ¥ - 20 3§ a2 3 o2 ¥ 4 20, 0 fa)
- =z .z - 2 — 2 Tz 2 =z 4 z
o o 9 a o 9 a o 9 o o 9 a o6 o 6 & o©
X20 19‘20‘21‘22‘23‘24‘25‘26’27’28’29’30’31’32’33’34’35’36
1
\\\ ///
06123AXX
1 = napatova uroven 1
¢. Oznag. Smer Funkcia
X20 19 DIO Vstup Binarny signal zo senzora 11
20 GND - 0V24 Referenény potencial pre senzor 1
21 V024 Vystup 24 \/ Napajacie napéatie pre senzor 1M
22 DI1 Vstup Binarny signal zo senzora 2
23 GND - 0V24 Referenény potencial pre senzor 2
24 V024 Vystup 24 V Napajacie napétie pre senzor 2
25 DI2 Vstup Binarny signal zo senzora 3
26 GND - 0V24 Referenény potencial pre senzor 3
27 V024 Vystup 24 \/ Napajacie napéatie pre senzor 3
28 DI3 Vstup Binarny signal zo senzora 4
29 GND - 0V24 Referenény potencial pre senzor 4
30 V024 Vystup 24 V Napajacie napétie pre senzor 4
31 Di4 Vstup Binarny signal zo senzora 5
32 GND - 0V24 Referenény potencial pre senzor 5
33 DI5 Vstup Binarny signal zo senzora 6
34 GND - 0V24 Referenény potencidl pre senzor 6
35 res. - Rezervované
36 GND - 0V24 Referencny potencial pre senzory

1) V kombinacii s prepajacimi modulmi MFZ26J a MFZ28J pouzity pre spatné hlasenie servisného
spinaca (zapinaci kontakt). M6Ze sa vyhodnocovat riadiacou jednotkou.
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Elektricka instalacia
Pripojenie vstupov a vystupov (I/0) zbernicovych rozhrani MF../MQ..

Pripojenie Zbernicové rozhrania MF.22, MQ.22, MF.23 so 4 digitalnymi vstupmi a s 2 digitalnymi
konektormi vystupmi:
M12 pre...

» Senzory / aktory sa pripoja cez konektory-zasuvky M12 alebo cez svorky
 Pri pouziti vystupov: Pripojif 24 V na V2124 / GND2

« Dvojkanalové senzory / aktory sa pripoja na DIO, DI2 a DOO. Potom sa DI1, DI3
a DO1 uz nemézu pouzit.

24V 24V
(v024) @ (V024)
D
DIO
1

1453 2

DO1

06797AXX

[1] V kombinacii s prepajacimi modulmi MFZ26J a MFZ28J sa DIO nesmie pouZzif.

Pozor: Nepouzité konektory sa musia zakrytovat krytkami M12, aby bol
zabezpecdeny stupen ochrany krytom IP65!
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Elektricka instalacia
Pripojenie vstupov a vystupov (I/0) zbernicovych rozhrani MF../MQ..

Pripojenie Zbernicové rozhrania MFP22H, MFD22H:
In(/’q’r;ektorml + Senzory / aktory sa pripoja cez konektory-zasuvky M12 alebo cez svorky.
pre...

Pri pouziti vystupov: Pripojif 24 V na V2124 / GND2
 Pripojit sa mézu nasledovné senzory / aktory:

— Styri jednokanalové senzory a dva jednokanalové aktory alebo $tyri dvojkanalové
senzory a dva dvojkanalové aktory.
— Ak sa pouziju dvojkanalové senzory / aktory, druhy kanal nie je pripojeny.

24V

1453 2

06800AXX

[1] V kombinacii s prepajacimi modulmi MFZ26J a MFZ28J sa DIO nesmie pouzit.

Pozor: NepouZité konektory sa musia zakrytovat krytkami M12, aby bol
zabezpecdeny stupen ochrany krytom IP65!
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Elektricka instalacia
Pripojenie vstupov a vystupov (I/0) zbernicovych rozhrani MF../MQ..

Pripojenie Zbernicové rozhrania MF.32, MQ.32, MF.33 so 6 digitalnymi vstupmi:
konektormi .

Senzory sa pripoja cez konektory-zasuvky M12 alebo cez svorky.
M12 pre...

+ Dvojkanalové senzory sa pripoja na DIO, DI2 a DI4. Potom sa DI1, DI3 a DI5
uz nemo6zu pouzif.

1453 2

06798AXX

[1] V kombinacii s prepajacimi modulmi MFZ26J a MFZ28J sa DIO nesmie pouZzif.
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Elektricka instalacia
Pripojenie vstupov a vystupov (I/0) zbernicovych rozhrani MF../MQ..

Zbernicové rozhranie MFP32H, MFD32H:
» Senzory sa pripoja cez konektory-zasuvky M12 alebo cez svorky.
 Pripojit sa mézu nasledovné senzory / aktory:

— Sest jednokanalovych senzorov alebo $est dvojkanalovych senzorov.
— Ak sa pouZziju dvojkanalové senzory, druhy kandl nie je pripojeny.

24V 24V
(V024) (V024) (
——0—1-0
n.c. n.c.
DIO DI2 DI4
. GND
GND
o o

1453 2

06799AXX

[1] V kombinacii s prepajacimi modulmi MFZ26J a MFZ28J sa DIO nesmie pouZzif.

Pozor: Nepouzité konektory sa musia zakrytovat krytkami M12, aby bol
zabezpecdeny stupen ochrany krytom IP65!
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Elektricka instalacia
Alternativny spdsob pripojenia zbernice

6.7 Alternativny sp6ésob pripojenia zbernice

Montazna
priruba AF2

Montazna priruba AF2 sa méze kombinovat s prepajacim modulom pre PROFIBUS
MFZ26D a MFZ28D, ako alternativa k Standardnému vyhotoveniu AFO. Priruba AF2 ma
systém konektorov M12 pre pripojenie zbernice PROFIBUS. Priruba ma (na strane
pristroja) konektor-zastréku X11 pre vstupnu (prichadzajucu) zbernicu PROFIBUS
a konektor-zasuvku X12 pre vystupnu (odchadzajucu) zbernicu. Konektory M12 su
vyhotovené v kdédovani "reverse key coding" (¢asto oznaCované aj ako kédovanie B
alebo W).

51340AXX

[1] Celny plechovy kryt

[2] Konektor-zastrcka M12, vstup zbernice PROFIBUS (X11)
[3] Ochranna krytka

[4] Konektor-zasuvka M12, vystup zbernice PROFIBUS (X12)
[5] Zaslepka M20

[6] Zaslepka M25

Montazna priruba AF2 vyhovuje odporu¢aniam Smernice PROFIBUS Nr. 2.141
"Spobsob pripojenia zbernice Profibus”

Na rozdiel od Standardného vyhotovenia, pri pouziti montaznej priruby AF2 sa nesmie
pouzif spinané zakoncenie zbernice na module MFP../MQP. Namiesto toho sa pouZzije
zasuvny zakoncovaci odpor zbernice (M12), ktory sa zasunie do vystupného
konektoru X12 na poslednej stanici na zbernici!
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Elektricka instalacia 6
Alternativny spdsob pripojenia zbernice

Zapojenie

a priradenie

kontaktov: GN
montaznej

priruby AF2

TR

51339AXX

Konektor-zastréka M12, X11

Kontakt 1 Nepriradené

Kontakt 2 Linka A zbernice PROFIBUS (vstupna)
Kontakt 3 Nepriradené

Kontakt 4 Linka B zbernice PROFIBUS (vstupna)
Kontakt 5 Nepriradené

Zavit Tienenie, resp. ochranné uzemnenie

Konektor-zasuvka M12, X12

Kontakt 1 VP Napajacie napétie 5 V pre zakon€ovaci odpor
Kontakt 2 Linka A zbernice PROFIBUS (vystupna)

@ Kontakt 3 DGND Referenény potencial pre VP (kontakt 1)
Kontakt 4 Linka B zbernice PROFIBUS (vystupna)

Kontakt 5 Nepriradené

Zavit Tienenie, resp. ochranné uzemnenie
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Montazna
priruba AF3

Elektricka instalacia
Alternativny spdsob pripojenia zbernice

Montazna priruba AF3 sa méze kombinovat s prepajacim modulom pre PROFIBUS
MFZ26D a MFZ28D, ako alternativa k Standardnému vyhotoveniu AFOQ.

Priruba AF3 ma systém konektorov M12 pre pripojenie zbernice PROFIBUS. Priruba
ma (na strane pristroja) konektor-zastréku X11 pre vstupnu (prichadzajicu) zbernicu
PROFIBUS a konektor-zasuvku X12 pre vystupnu (odchadzajucu) zbernicu. Konektory
M12 su vyhotovené v koédovani "reverse key coding” (Casto oznacované aj ako
koédovanie B alebo W).

Okrem toho ma priruba AF3 konektor-zastrcku M12, X15 (4-pélovy, normalne
koédovanie) pre privod napajacieho napétia (alebo napati) 24 V.

51336AXX

[1] Celny plechovy kryt

[2] Konektor-zastrcka M12, vstup zbernice PROFIBUS (X11)
[3] Konektor-zasuvka M12, vystup zbernice PROFIBUS (X12)
[4] Redukcia

[5] Konektor-zastréka M12, napajacie napéatie 24 V (X15)

[6] Zaslepka M20

[71 Ochranna krytka

[8] Zaslepka M25

Montazna priruba AF3 vyhovuje odpord¢aniam Smernice PROFIBUS Nr. 2.141 "Spdsob
pripojenia zbernice Profibus"

Na rozdiel od Standardného vyhotovenia, pri pouziti montaznej priruby AF3 sa nesmie
pouzif spinané zakoncenie zbernice na module MFP../MQP. Namiesto toho sa pouZzije
zasuvny zakoncovaci odpor zbernice (M12), ktory sa zasunie do vystupného
konektoru X12 na poslednej stanici na zbernici!
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Elektricka instalacia 6
Alternativny spdsob pripojenia zbernice

Zapojenie

a priradenie

kontaktov GN
montaznej

priruby AF3

51335AXX

Konektor-zastrcka M12, X11

Kontakt 1 | Nepriradené

Kontakt 2 | Linka A zbernice PROFIBUS (vstupnd)
Kontakt 3 . Nepriradené

Kontakt 4 | Linka B zbernice PROFIBUS (vstupna)
Kontakt 5 = Nepriradené

Zavit Tienenie, resp. ochranné uzemnenie

Konektor-zasuvka M12, X12

Kontakt 1 = VP Napdjacie napatie 5 V pre zakoncovaci odpor
Kontakt 2 . Linka A zbernice PROFIBUS (vystupna)

Kontakt 3 =~ DGND Referenény potencial pre VP (kontakt 1)
Kontakt 4 | Linka B zbernice PROFIBUS (vystupna)

Kontakt 5 . Nepriradené

Zavit Tienenie, resp. ochranné uzemnenie

Konektor-zastrcka M12, X11

Kontakt 1 | 24 V Napajacie napatie pre elektroniku modulov a senzory

Kontakt 2 | V2124 Napajacie napétie 24 V pre aktory

Kontakt 3 | GND - 0V24 Referenény potencial pre elektroniku modulov a pre senzory
(napatia 24 V)

Kontakt 4 | GND2 - 0V24 Referenény potencial pre aktory
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6 Elektricka instalacia
Pripojenie bezdotykového snimaca polohy NV26

6.8 Pripojenie bezdotykového snimaca polohy NV26

Vlastnosti Bezdotykovy snimac polohy NV26 sa vyznaduje nasledovnymi vlastnostami:
* 2 snimace so 6 impulzmi/otacku
» 24 prirastkov/otacku pri 4-nasobnom vyhodnocovani
« Snimac sa moze kontrolovat a vyhodnocovat zbernicovym rozhranim MQ..

05767AXX

Snimace sa musia namontovat v uhle 45°.

Pripojenie » Bezdotykové snimace polohy NV26 sa pripoja tienenym kablom s konektorom M12
na vstupy DIO a DI1 zbernicového rozhrania MQ..

- )
)
MOVIMOT® MQ..
0@ 00
L
@ @ OO
NV26
T
T _J
51002AXX

+ Okamzita poloha sa méze od¢itat v premennej H511 (ActPosMot).

+ SEW-EURODRIVE odportca aktivovat kontrolu snimaca parametrom "P504 Kontrola
snimaca na motore".
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Elektricka instalacia
Pripojenie bezdotykoveho snimaca polohy NV26

Vyhodnocovanie Vstupy zbernicového rozhrania MQX sa filtruju intervalom 4 ms (nastavenie z vyroby).

snimaca Priradenie svoriek "MQX ENCODER IN" vypne filtrovanie pre vyhodnocovanie snimaca.
& 60. Binary inputs basi _|0] x|
600 Binary input DIOL |HQX FNCODER TN j
601 Binary input DIOZ |Ip05 INPUT j
602 Binary input DIO3 IPCS INPUT j
603 EBinary input DIOG |go FRENCTION —
o Ls H
604 Binary input DIOS IHO FURCTION j
608 Binary input DIOO |].[QX FNCODER TH ﬂ

53549AEN

Dalsie informacie su uvedené v priru¢ke "Polohovanie a sekvenéné riadenie IPOSPUS",

I..l Kapitola "IPOS pre MQX", Specialne kapitola "Vyhodnocovanie bezdotykoveho
[ XY\

snimaca polohy".
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Elektricka instalacia
Pripojenie inkrementalneho snimaca polohy ES16

6.9 Pripojenie inkrementalneho snimaca polohy ES16

Vlastnosti Inkrementalny snima¢ polohy ES 16 sa vyznacduje nasledovnymi vlastnostami:
* 6 impulzov/otacku

24 prirastkov/otacku pri 4-nasobnom vyhodnocovani

« Snimac sa moze kontrolovat a vyhodnocovat zbernicovym rozhranim MQ..

57285AXX
Instalacia * Inkrementalny snimac¢ polohy ES16 sa tienenym k&blom s konektorom M12 pripoji
v kombinacii na vstupy zbernicového rozhrania MQ.., pozri kapitola "Schéma pripojenia".
so zbernicovym
rozhranim MQ.. — IR
O O
) mQ..
—0 O O
L O 4O [¢]
~¥ O O
MOVIMOT®
57286AXX

« Okamzita poloha sa moze odc¢itat v premennej H511 (ActPosMot).

» SEW-EURODRIVE odportca aktivovat kontrolu snimac¢a parametrom "P504 Kontrola
snimaca na motore".
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Elektricka instalacia
Pripojenie inkrementalneho snimaca polohy ES16

Schéma
pripojenia

ES16

A (K1) £ DI0 (PIN4)
Q000800 g|\ AKI) P .
B (K2) — ————DI1 (PIN2)
B LKiKoKoKTkako | B (K2) P P
UBLABGC C (KO0)
6(@) ' h ' '
uB — —— V024 (PIN1)
1 ——— GND (PIN3)
® @
1 453 2

57882AXX

Konektor-zasuvka DI1 sa nesmie priradit’!

Vyhodnocovanie Vstupy zbernicového rozhrania MQX sa filtruju intervalom 4 ms (nastavenie z vyroby).
snimaca Priradenie svoriek "MQX ENCODER IN" vypne filtrovanie pre vyhodnocovanie snimaca.

o] x|

600 Binary input DIO1 |HQX FENCODER TN j

601 Binary input DIOZ |Ip05 INPUT ﬂ
602 Binary imput DIO3 |Ipos INPUT j
603 EBinary input DIOG |go FRENCTION —

o L$ =
604 Binary input DIOS IMO FUNCTION j

605 Binary inoput DIOOD |1-IQX EMCODER TH ﬂ

53549AEN
Dalsie informacie st uvedené v priru¢ke "Polohovanie a sekvenéné riadenie IPOSplus”,

Kapitola "IPOS pre MQX", Specialne kapitola "Vyhodnocovanie bezdotykoveho
| | snimaca polohy".
[ XY\

Funkcia inkrementalneho snimac¢a polohy ES16 je porovnatelna s funkciou
bezdotykového snimaca polohy NV26.
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Elektricka instalacia
Pripojenie prefabrikovanych kablov

6.10 Pripojenie prefabrikovanych kablov

Prepojenie medzi
prepajacim
modulom MFZ.3.
alebo MFZ.6.

a MOVIMOT®
(objednavacie
Cislo 0 186 725 3)

s

DT/DV..MM MFZ.3 MFZ.6

51246AXX
Priradenie zil kabla
Svorka MOVIMOT® Farba zily / oznacenie
L1 cierna / L1
L2 Cierna / L2
L3 cierna / L3
24V Cervena / 24V
1 biela / OV, biela / 0V
RS+ oranzova / RS+
RS- zelena / RS-
svorka PE zlta / zelena + koniec tienenia

VSimnite si spésob

uv?{ne/j/a smeru Uvolneny je len smer otacania dolava

otacania ® 3 5 Obidva smery otacania st uvolnené Zadanie ziadanej hodnoty pre otacanie
doprava spbsobi zastavenie pohonu

Uvolneny je len smer otacania doprava
N DI"| Zadanie Ziadanej hodnoty pre otacanie
= ») S dolava spdsobi zastavenie pohonu

7 ]
vl
U1

L Ave |
oY
1

Pohon je blokovany, resp. je zastaveny
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Pripojen

Elektricka instalacia
ie prefabrikovanych kablov

Prepojenie medzi
prepajacim
modulom MFZ.7.
alebo MFZ.8.

a rojfazovymi
motormi
(objednavacie
Cislo 0 186 742 3)

Priru¢ka — PROFIBUS - Rozhrania a prepajacie moduly
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MFZ.7

51245AXX

Vonkajsie tienenie kabla musi byt pripojené ku krytu pripajacej skrinky motora
kovovymi kablovymi vyvodkami EMC.

Priradenie zil kabla

Svorka motora

Farba zily / oznacenie

u1 Cierna / U1

Al cierna / V1

w1 Cierna / W1

4a Cervena /13

3a biela / 14

5a modra / 15

1a Cierna /1

2a Cierna / 2

svorka PE zeleno-zlta + koniec tienenia (vnutorné tienenie)
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Priradenie
motory —

prepajacie moduly

MF../MM../Z.7.,
MQ../MM../Z.7.

Elektricka instalacia
Pripojenie prefabrikovanych kablov

1400 ot/min:
Vykon Prepajaci modul
[kyVV] Motor )\ ) . . g ) . ;
so zbernicovym rozhranim MF.. so zbernicovym rozhranim MQ..
DFR63L4/TH - -
0.25 MF../ MMO3C / Z.7F 0 / BW1") MQ../ MM03C / Z.7F 0 / BW1"
’ DFR63L4/BMG/TH. | — =
MF../ MM03C / Z.7F 0" MQ../ MM03C / Z.7F 0")
DT71D4/TH MF../ MMO3C / Z.7F 0 / BW1 MQ../ MMO03C / Z.7F 0 / BWA1
0.37 MF../ MMO5C / Z.7F 0/ BW1" MQ../ MMO5C / Z.7F 0 / BW1"
’ DT71D4/BMG/TH. | MF../ MMO03C / Z.7F 0 MQ../ MMO03C / Z.7F 0
MF../ MMO5C / Z.7F 0V MQ../ MMO5C / Z.7F 0")
DT80K4/TH MF../ MMO5C / Z.7F 0 / BW1 MQ../ MMO5C / Z.7F 0 / BWA1
0.55 MF../ MM07C / Z.7F 0/ BW1" MQ../ MMO7C / Z.7F 0 / BW1"
’ DT80K4/BMG/TH. | MF../ MMO5C / Z.7F 0 MQ../ MMO5C / Z.7F 0
MF../ MMO07C / Z.7F 0" MQ../ MM07C / 2.7F 0"
DT80N4/TH MF../ MMO7C / Z.7F 0 / BW1 MQ../ MMO7C / Z.7F 0 / BWA1
075 MF../ MM11C / Z.7F 0 / BW1" MQ../ MM11C / Z.7F 0 / BW1"
’ DT80N4/BMG/TH. | MF../ MMO7C / Z.7F 0 MQ../ MMO7C / Z.7F 0
MF../ MM11C / Z.7F 0" MQ../ MM11C / Z.7F 0"
DT90S4/TH MF../ MM11C / Z.7F 0 / BWA1 MQ../ MM11C / Z.7F 0 / BW1
1 MF../ MM15C / Z.7F 0/ BW1" MQ../ MM15C / Z.7F 0 / BW1"
’ DT90S4/BMG/TH. | MF../ MM11C / Z.7F 0 MQ../ MM11C / Z.7F 0
MF../ MM15C / Z.7F 0" MQ../ MM15C / Z.7F 0")
DT90L4/TH MF../ MM15C / Z.7F 0 / BW1 MQ../ MM15C / Z.7F 0 / BWA1
1,5 ~ -
DT90L4/BMG/TH . MF../ MM15C / Z.7F 0 MQ../ MM15C / Z.7F 0

1) Kombinacia so zvy$enym kratkodobym kratiacim momentom

2900 ot/min:
Vykon ORI Prepajaci modul
otor
(kW] so zbernicovym rozhranim MF.. so zbernicovym rozhranim MQ..
DFR63L4 / TH MF../ MMO3C / Z.7F 1 / BW1 MQ../ MMO3C / Z.7F 1 / BWA1
0.37 MF../ MMO5C / Z.7F 1 / BW1" MQ../ MMO5C / Z.7F 1 / BW1"
’ DFR63L4/BMG /TH | MF../ MM03C / Z.7F 1 MQ../ MMO03C / Z.7F 1
MF../ MMO5C / Z.7F 1" MQ../ MMO5C / Z.7F 1V
DT71D4 / TH MF../ MMO5C / Z.7F 1/ BW1 MQ../ MMO5C / Z.7F 1 / BWA1
0.55 MF../ MMO7C / Z.7F 1/ BW1" MQ../ MMO7C / Z.7F 1 / BW1")
’ DT71D4 /BMG / TH . | MF../ MMO5C / Z.7F 1 MQ../ MMO5C / Z.7F 1
MF../ MMO07C / Z.7F 1" MQ../ MM07C / Z.7F 1V
DT80K4 / TH MF../ MMO7C / Z.7F 1 / BWA1 MQ../ MMO7C / Z.7F 1 / BWA1
075 MF../ MM11C / Z.7F 1/BW1" MQ../ MM11C / Z.7F 1/BW1"
’ DT80K4 /BMG / TH . | MF../ MMO7C / Z.7F 1 MQ../ MMO7C / Z.7F 1
MF../ MM11C / Z.7F 1" MQ../ MM11C / Z.7F 1"
DT80N4 / TH MF../ MM11C / Z.7F 1 / BW1 MQ../ MM11C / Z.7F 1/ BW1
1 MF../ MM15C / Z.7F 1/ BW1" MQ../ MM15C / Z.7F 1 / BW1"V
’ DT80N4 /BMG /TH . | MF../ MM11C / Z.7F 1 MQ../ MM11C / Z.7F 1
MF../ MM15C / Z.7F 1" MQ../ MM15C / Z.7F 1V
DT90S4 / TH MF../ MM15C / Z.7F 1 / BW1 MQ../ MM15C / Z.7F 1 / BWA1
1,5 — —
DT90S4 /BMG / TH . | MF../ MM15C / Z.7F 1 MQ../ MM15C / Z.7F 1

1) Kombinacia so zvySenym kratkodobym krutiacim momentom
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Elektricka instalacia
Pripojenie prefabrikovanych kablov

Priradenie

motory —
prepajacie moduly
MF../MM../Z.8.,
MQ../MM../Z.8.

Priru¢ka — PROFIBUS - Rozhrania a prepajacie moduly

1400 ot/min:
Vykon Motor L Prepajaci modul
otor
(kW] so zbernicovym rozhranim MF.. so zbernicovym rozhranim MQ..
025 DFR63L4/TH MF../ MMO3C / Z.8F 0/ BW1 /AF."  MQ../ MMO03C / Z.8F 0 / BW1 / AF.")
DFRB3L4/BMG/TH . ;- / MmMo3c /Z.8F 0/AF.." MQ../ MMO3C / Z.8F 0/ AF."
DT71D4 / TH MF../ MMO3C / Z.8F 0/ BW1 / AF.. | MQ../ MMO3C / Z.8F 0 / BW1 / AF..
037 MF../ MMO5C / Z.8F 0 / BW1 / AF..") | MQ../ MMO5C / Z.8F 0 / BW1 / AF..")
’ MF../ MMO3C / Z.8F 0 / AF.. MQ../ MMO3C / Z.8F 0 / AF..
DT71D4/BMG/TH . \ic™) MMO5C / Z.8F 0/ AF.." MQ../ MMO5C / Z.8F 0 / AF."
DT80KA / TH MF../ MMOSC / Z.8F 0/ BW1 / AF.. | MQ../ MMO5C / Z.8F 0 / BW1 / AF..
0.55 MF../ MMO7C / Z.8F 0/ BW1 / AF..")  MQ../ MM07C / Z.8F 0/ BW1 / AF..")
’ MF../ MMOSC / Z.8F 0 / AF.. MQ../ MMO5C / Z.8F 0 / AF..
DT80K4/BMG/TH . \ic™) MMo7C / Z.8F 0/ AF.." MQ../ MMO7C / Z.8F 0 / AF."
DT8ON4 / TH MF./ MMO7C / Z.8F 0/ BW1 / AF.. | MQ../ MMO7C / Z.8F 0 / BW1 / AF..
0.75 MF../ MM11C / Z.8F 0/ BW1 / AF.." | MQ../ MM11C / Z.8F 0 / BW1 / AF..")
’ MF../ MMO7C / Z.8F 0 / AF.. MQ../ MMO7C / Z.8F 0 / AF..
DT8ON4/BMG/TH. 1™/ MM11C / Z.8F 0/ AF.") MQ./ MM11C / Z.8F 0 / AF."
DT90S4 / TH MF./ MM11C / Z.8F 0/ BW1 /AF..  MQ../ MM11C / Z.8F 0/ BW1 / AF..
i1 MF../ MM15C / Z.8F 0/ BW1 / AF."  MQ../ MM15C / Z.8F 0/ BW1 / AF..")
’ MF../ MM11C / Z.8F 0/ AF.. MQ../ MM11C / Z.8F 0 / AF..
DT90S4/BMG /TH. | \iE") MM15C / Z.8F 0 / AF." MQ../ MM15C / Z.8F 0 / AF."
DT90L4 / TH MF../ MM15C / Z.8F 0/ BW1 / AF.. | MQ../ MM15C / Z.8F 0/ BW1 / AF..
15 MF../ MM22C / Z.8F 0 / BW2 / AF..") | MQ../ MM22C / Z.8F 0 / BW2 / AF..")
’ MF../ MM15C / Z.8F 0 / AF.. MQ../ MM15C / Z.8F 0 / AF..
DT90L4/BMG/TH . e/ MM22C / Z.8F 0/ AF. " MQ../ MM22C / Z.8F 0 / AF."
V100Ma s TH MF./ MM22C / Z.8F 0/ BW2/ AF.. | MQ./ MM22C / Z.8F 0/ BW2/ AF..
- MF../ MM30C / Z.8F 0 / BW2 / AF..") | MQ../ MM30C / Z.8F 0 / BW2 / AF..")
’ MF../ MM22C / Z.8F 0 / AF.. MQ../ MM22C / Z.8F 0 / AF..
DV100M4 /BMG /' TH . \ic™) MM30C / Z.8F 0/ AF.." MQ../ MM30C / Z.8F 0 / AF."
DV100L4 / TH MF../ MM30C / Z.8F 0/ BW2 / AF.. | MQ../ MM30C / Z.8F 0 / BW2 / AF..
3 MF../ MM3XC / Z.8F 0 / BW2 / AF..") | MQ../ MM3XC / Z.8F 0 / BW2 / AF..")
MF../ MM30C / Z.8F 0 / AF.. MQ../ MM30C / Z.8F 0 / AF..
DV100L4 /BMG /TH . | \ic™) MM3XC / Z.8F 0/ AF..") MQ../ MM3XC / Z.8F 0 / AF..")

1)

Kombinacia so zvySenym kratkodobym kratiacim momentom
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Elektricka inStalacia

Pripojenie prefabrikovanych kablov

2900 ot/min:
Vykon Motor /A Prepajaci modul
otor
[kw] so zbernicovym rozhranim MF.. so zbernicovym rozhranim MQ..
DFR83L4 / TH MF../ MMO3C / Z.8F 1/ BW1 / AF..  MQ../ MMO03C / Z.8F 1/ BW1 / AF..
037 MF../ MMO5C / Z.8F 1/BW1 / AF.." | MQ../ MM05C / Z.8F 1/ BW1 / AF.."
’ MF../ MMO3C / Z.8F 1/ AF.. MQ../ MMO3C / Z.8F 1/ AF..
DFRE3L4/BMG/TH. ") MMo5C / Z.8F 1/ AF. " MQ../ MMOSC / Z.8F 1 / AF..")
DT7104 / TH MF../ MMO5C / Z.8F 1/ BW1 / AF.. | MQ../ MMO5C / Z.8F 1/ BW1 / AF..
055 MF../ MMO7C / Z.8F 1/ BW1/AF.."Y  MQ../ MMO7C / Z.8F 1/ BW1/AF..")
’ MF../ MMO5C / Z.8F 1/ AF.. MQ../ MMO5C / Z.8F 1 / AF..
DT71D4/BMG/TH . \E") MMO7C / Z.8F 1/ AF. ) MQ./ MMO7C / Z.8F 1/ AF.."
DT80K4 / TH MF../ MMO7C / Z.8F 1/ BW1 / AF.. | MQ../ MMO7C / Z.8F 1/ BW1 / AF..
0.75 MF../ MM11C / Z.8F 1/BW1/AF..Y  MQ../ MM11C / Z.8F 1/ BW1 /AF..")
’ MF../ MMO7C / Z.8F 1/ AF.. MQ../ MMO7C / Z.8F 1/ AF..
DT80K4/BMG/TH . ' ") mM11C / Z.8F 1/ AF." MQ./ MMA1C / Z.8F 1/ AF.")
DT80N / TH MF../ MM11C / Z.8F 1/ BW1 / AF.. | MQ../ MM11C / Z.8F 1/BW1 / AF..
11 MF../ MM15C / Z.8F 1/ BW1/AF.."Y  MQ../ MM15C / Z.8F 1/ BW1/ AF..")
’ MF../ MM11C / Z.8F 1/ AF.. MQ../ MM11C / Z.8F 1/ AF..
DT8ON4/BMG/TH . \ic™) mm1sC / Z.8F 1/AF.") MQ../ MM15C / Z.8F 1 / AF..")
DT90S4 / TH MF../ MM15C / Z.8F 1/ BW1 / AF..  MQ../ MM15C / Z.8F 1/ BW1 / AF..
15 MF../ MM22C / Z.8F 1/ BW2 /AF.."  MQ../ MM22C / Z.8F 1/ BW2 / AF..")
’ MF../ MM15C / Z.8F 1/ AF.. MQ../ MM15C / Z.8F 1 / AF..
DT90S4/BMG/TH . ") MM22C / Z.8F 1/ AF." MQ../ MM22C / Z.8F 1 / AF..")
DT90L4 / TH MF../ MM22C / Z.8F 1/ BW2 / AF.. | MQ../ MM22C / Z.8F 1 / BW2 / AF..
- MF../ MM30C / Z.8F 1/BW2/AF.." | MQ../ MM30C / Z.8F 1/ BW2/ AF.."
’ MF../ MM22C / Z.8F 1/ AF.. MQ../ MM22C / Z.8F 1 / AF..
DT90L4/BMG /TH . ") MM30C / Z.8F 1/ AF." MQ../ MM30C / Z.8F 1 / AF..")
DV100M4 / TH MF../ MM30C / Z.8F 1/ BW2/ AF.. | MQ../ MM30C / Z.8F 1 / BW2/ AF..
s MF../ MM3XC / Z.8F 1/ BW2/ AF.." | MQ../ MM3XC / Z.8F 1 / BW2/ AF..")
MF../ MM30C / Z.8F 1/ AF.. MQ../ MM30C / Z.8F 1/ AF..
DV100M4/BMG/TH. | ") MM3XC / Z.8F 1/ AF."D MQ../ MM3XC / Z.8F 1/ AF..")

1) Kombinacie so zvySenym kratkodobym krutiacim momentom
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Uvedenie do prevadzky s PROFIBUS (MFP + MQP) (‘CI)
Postup uvadzania do prevadzky @

7 Uvedenie do prevadzky s PROFIBUS (MFP + MQP)
7.1  Postup uvadzania do prevadzky

* Pred vytiahnutim / zasunutim zbernicového modulu (MFP/ MQP) odporu¢ame
odpojit napajacie napatie 24 Vp!

* Prepojenie vstupnej a vystupnej zbernice PROFIBUS je integrované v pripajacom
module, takZe ani vytiahnutim elektronického modulu neddjde k preruseniu linky
zbernice PROFIBUS.

» Dodrzujte tiez pokyny v kapitole "Doplfiujuce pokyny pre uvedenie prepajacieho
modulu do prevadzky".

1. Skontrolovat spravne pripojenie menita MOVIMOT® a pripajacieho modulu
PROFIBUS (MFz21, MFZ23, MFZ26, MFZ27 alebo MFZ28).

2. Prepina¢ DIP S1/1 (na meni¢i MOVIMOT®) nastavit do polohy ON (= adresa 1).

06164AXX

3. Potenciometrom Ziadanej hodnoty f1 nastavit maximalne otacky

1004
f[Hz]

751
& ) =
— -

24

0
05066BXX
[1] Nastavenie potenciometra
4. Zaskrutkujte zaslepku krytu (s tesnenim).
5. Prepinacom f2 nastavit minimalnu frekvenciu fiq.
Funkcia Nastavenie
Aretovana poloha 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Minimalna frekvencia f, [Hz] &= 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40

Priru¢ka — PROFIBUS - Rozhrania a prepajacie moduly
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7 (‘CI) Uvedenie do prevadzky s PROFIBUS (MFP + MQP)

@ Postup uvadzania do prevadzky

6. Ak rampa nebola zadana cez zbernicu (2 PD), doba rampy sa nastavi prepinacom t1
na meni¢i MOVIMOT®. Doby rampy sa vztahuju na skokovl zmenu ziadanej hodnoty

050 Hz.
Funkcia Nastavenie
Aretovana poloha 0 1 2 3 4 5 10
Doba rampy t1 [s] 0,1 0,2 0,3 0,5 0,7 1 10

7. Skontrolovat, &i je pozadovany smer otagania uvolneny (na meni¢i MOVIMOT®).

Svorka R Svorka L Vyznam
aktivovana aktivovana » Obidva smery otacania su uvolnené
aktivovana nie je aktivovana * Uvolneny je len smer otacania doprava

9

* Zadanie ziadanej hodnoty pre otacanie dolava spésobi

zastavenie pohonu

nie je aktivovana

aktlvovana

nie je aktivovana

nie je aktivovana

24V

g5

* Uvolneny je len smer otacania dolava

» Zadanie ziadanej hodnoty pre otac¢anie doprava spdsobi

zastavenie pohonu

* Pohon je blokovany, resp. je zastaveny

8. Nastavenie zbernicovej adresy PROFIBUS na MFP (nastavenie z vyroby: adresa 4).
Adresa zbernice PROFIBUS sa nastavuje prepinaémi DIP 1 az 7.

@-

66

%N

X x X
- O O
1l | I}

0
0
16
0
1
0
0
1
17 |
05995AXX

[1] Priklad: adresa 17
[2] Spina¢ 8 = rezervované

adresa 0 az 125: platna adresa
adresa 126: nie je podporovana
adresa 127: Broadcast
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Uvedenie do prevadzky s PROFIBUS (MFP + MQP)
Postup uvadzania do prevadzky

Nasledujuca tabulka znazorfiuje na priklade adresy 17 spdsob nastavenia

prepinacov DIP pre lubovolnu adresu zbernice.

C &9,
@ I

Vypocet Zvysok Poloha prepinac¢a DIP Vaha
17/2=8 1 DIP 1 =0ON 1
8/2=4 0 DIP 2 = OFF 2
4/2=2 0 DIP 3 = OFF 4
2/2=1 0 DIP 4 = OFF 8
1/2=0 1 DIP 5=0ON 16
0/2=0 0 DIP 6 = OFF 32
0/2=0 0 DIP 7 = OFF 64

9. Zakoncovacie odpory zapnut na zbernicovom rozhrani MFP/MQP posledne;j stanice.

* Zbernicové rozhranie MFP/MQP, ktoré je na konci useku zbernice PROFIBUS,
je pripojené na zbernicu len cez vstupny konektor linky PROFIBUS (svorky 1/2).

* Na zabranenie vzniku systémovych poruch zbernice odrazmi a pod., sa Usek
zbernice PROFIBUS pri fyzicky prvom a poslednom Gg&astnikovi musi ukongit
zakonc€ovacimi odpormi zbernice.

« Zakon&ovacie odpory su v rozhrani zbernice MFP/MQP uz zabudované a aktivuju
sa dvomi prepinaémi DIP (pozri nasledujuci obrazok). Zakon€enie zbernice je

realizované pre typ kabla A podla EN 50170 (diel 2)!

Zakoncenie zbernice
ON = zap

L LB
=
z -
;@

05072AXX

Pre pouzitie prepajacich modulov so spésobom pripojenia AF2 alebo AF3

plati:

Na rozdiel od Standardného vyhotovenia, pri pouziti montaznej priruby AF2 alebo
AF3 sa nesmie pouzit spinany zakonc¢ovaci odpor zbernice na module MFP../MQP
Namiesto toho sa pouzije zasuvné zakonc&enie zbernice s konektorom (M12), ktoré
sa zasunie do konektoru vystupu zbernice X12 na poslednej stanici (pozri tiez

Zakoncenie zbernice

OFF = vyp

Nastavenie z vyroby

kapitola "Pripojenie konektormi").

10.Namontovat a priskrutkovat meni¢ MOVIMOT®a kryt skrinky rozhrania MFP/MQP.

11.Zapnut napajacie napétie (24 Vpc) pre rozhranie PROFIBUS MFP/MQP a meni¢
MOVIMOT®. Zelena signalka "RUN" na rozhrani MFP/MQP musi teraz svietit
a Cervena signalka "SYS-F" musi zhasnut.

05072AXX

12.Nakonfigurovat rozhranie PROFIBUS MFP/MQP v riadiacej stanici DP master.

Priru¢ka — PROFIBUS - Rozhrania a prepajacie moduly
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Uvedenie do prevadzky s PROFIBUS (MFP + MQP)
Konfigurovanie riadiacej stanice PROFIBUS master

©)

7.2  Konfigurovanie riadiacej stanice PROFIBUS master

Konfigurovanie
rozhrania
PROFIBUS-DP -
MFP/MQP:

Pre konfigurovanie (projektovanie) radiacej stanice DP master su k dispozicii "subory GSD".
Tieto subory sa kopiruju do Specialnych adresarov konfiguraného softvéru a v ramci
konfiguraného softvéru sa aktualizuju. Podrobny postup je uvedeny v priruCke
k prisludnému konfiguratnému softvéru.

Najnovsia verzia tychto GSD suborov je vzdy k dispozicii na webe na adrese:
http://www.SEW-EURODRIVE.de

* Dodrzujte pokyny v subore README.TXT na GSD diskete.

+ GSD subor "SEW_6001.GSD" (od verzie 1.5) nainstalujte podla pokynov
konfiguratného softvéru pre DP master. Po uUspeSnej inStalacii sa objavi pri
staniciach slave zariadenie "MFP/MQP + MOVIMOT".

« Zacleiite zbernicové rozhranie pod nazvom "MFP/MQP + MOVIMOT" do Struktury
PROFIBUS a zadajte adresu PROFIBUS.

» Vyberte konfiguraciu procesnych dat, ktora je potrebna pre vasu aplikaciu (pozri kapitola
"Funkcia rozhrania PROFIBUS MFP" resp. "Funkcia rozhrania PROFIBUS MQP").

» Zadajte adresy vstupov a vystupov resp. adresy periférie pre konfigurované Sirky
dat. Konfiguraciu ulozte do paméte.

» Vas uzivatelsky program rozSirte o vymenu dat s MQP/MFP. Prenos procesnych dat
neprebieha konzistentne. SFC14 a SFC15 sa nesmu pouzivat na prenos
procesnych dat, st potrebné len pre kanal parametrov.

» Po ulozeni konfiguracie a jej vliozeni do riadiacej stanice DP master, ako aj po Starte
DP master, by signalka "BUS-F" na MFP/MQP mala zhasnut. Ak signalka nezhasne,
skontrolovat zapojenie zbernice PROFIBUS, zapojenie zakonc¢ovacich odporov, tiez
skontrolovat konfiguraciu, najma adresu PROFIBUS.
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Funkcia rozhrania PROFIBUS MFP
Spracovanie procesnych dat a spracovanie senzorov a aktorov

C &9,

8 Funkcia rozhrania PROFIBUS MFP

8.1  Spracovanie procesnych dat a spracovanie senzorov a aktorov
Rozhrania PROFIBUS MFP umoziuju nielen riadit trojfazové motory MOVIMOT®, ale
aj pripojit senzory a aktory na svorky digitalnych vstupov a vystupov. V protokole
PROFIBUS-DP sa pritom za procesné data pre MOVIMOT® pripoji dal$i bajt vstupov
a vystupov, do ktorého su mapované pridavné digitalne vstupy a vystupy MFP.
Kodovanie procesnych dat sa uskuto€riuje podla jednotného profilu MOVILINK® pre
meni&e pohonu SEW (pozri kapitolu "Profil zariadenia MOVILINK®").
Konfiguracia
PROFIBUS-DP
"3 PD + I/0": MOVIMOT® + MF..
PO
| Poi Ppo2 |  Po3
| Pn P2 | P
- PI

51147AXX

PO Vystupné procesné data PI Vstupné procesné data
PO1 Riadiace slovo PI1  Stavové slovo 1

PO2  Otacky [%] P12 Vystupny prud

PO3 Rampa PI3  Stavové slovo 2

DO Digitalne vystupy DI Digitalne vstupy

Priru¢ka — PROFIBUS - Rozhrania a prepajacie moduly
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t@ Funkcia rozhrania PROFIBUS MFP
8 ( @ Struktira bajtu vstupov a vystupov

8.2  Struktura bajtu vstupov a vystupov

MFP 21/22
Rezervované, hodnota = 0
Vystupna svorka DO 1
| | | | | | I_ Vystupna svorka DO 0
—> 76| 5| a|3]2]1]0o _>
Bajt: digitalne vystupy
Master MFP 21/22
zbernice
Bajt: digitalne vstupy
‘— 7|6 |5 |a|3]|2]1]o0 ‘—
|—|—J—| |— Vstupna svorka DI 0
Vstupna svorka DI 1
Vstupna svorka DI 2
Vstupna svorka DI 3
Rezervované, hodnota = 0
MFP32
Master MFP 32
zbernice Bajt: digitalne vstupy

4— 7|6 |5 |4|3f[2]1]0 4—
|_J |— Vstupna svorka DI 0

Vstupna svorka DI 1

Vstupna svorka DI 2

Vstupna svorka DI 3

Vstupna svorka DI 4

Vstupna svorka DI 5

Rezervované, hodnota = 0
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Funkcia rozhrania PROFIBUS MFP
Konfiguracie DP

C &9,

8.3 Konfiguracie DP

Vo v§eobecnosti mozno konfigurovat iba funkcie, ktoré podporuje prislusny variant
rozhrania MFP. Aj existujlice funkcie véak mozno deaktivovat, t. j. pri MFP 21 mozno
digitalne vystupy vynat z konfigurovania, a to tak, Ze sa zvoli konfiguracia DP " ... + DI".

Ro6zne varianty rozhrania MFP umoznuju rozliéné konfiguracie DP. Nasledujuca tabulka
uvadza vSetky mozné konfiguracie DP a podporované varianty MFP. V stlpci

8

@7

"Identifikator DP" su uvedené dekadické identifikatory jednotlivych zasuvnych
pozicii (slot) pre konfiguracny softvér riadiacej stanice DP master.
Nazov Podporovany | Popis Identifikator DP
variant MFP 0 1 2
2PD vSetky Riadenie MOVIMOT® 2 slovami procesnych dat 113gek | Ogek | —
varianty MFP
3PD véetky Riadenie MOVIMOT® 3 slovami procesnych dat MM44ek | Ogex | —
varianty MFP
0 PD +DI/DO | MFP 21/22 Ziadne riadenie MOVIMOT®, iba spracovanie Ogek | 48gex | —
digitalnych vstupov a vystupov
2PD +DI/IDO | MFP 21/22 Riadenie MOVIMOT® 2 slovami procesnych dat 1134ek | 48gex | —
a spracovanie digitalnych vstupov a vystupov
3PD+DI/IDO | MFP 21/22 Riadenie MOVIMOT® 3 slovami procesnych dat = 114g4ey | 484ex  —
a spracovanie digitalnych vstupov a vystupov
0 PD + DI vsetky Ziadne riadenie MOVIMOT®, iba spracovanie Ogek | 16gex | —
varianty MFP digitalnych vstupov Digitalne vystupy MFP sa
nepouzivaju!
2PD +DI vietky Riadenie MOVIMOT® 2 slovami procesnych dat 1134ek | 16gex | —
varianty MFP a spracovanie digitalnych vstupov a vystupov
Digitalne vystupy MFP sa nepouzivaju!
3 PD + DI véetky Riadenie MOVIMOT® 3 slovami procesnych dat 1M44ek | 164exk | —
varianty MFP a spracovanie digitalnych vstupov.
Digitalne vystupy MFP sa nepouzivaju!
Univerzalna vsetky Rezervované pre Specialne konfiguracie Ogek | Ogek | Ogek
konfiguracia | varianty MFP

Priru¢ka — PROFIBUS - Rozhrania a prepajacie moduly
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8.4 Vyznam signaliek LED

Rozhranie PROFIBUS MFP ma 3 signalky LED pre diagnostiku.
+ Signalka "RUN" (zelena) signalizuje normalny prevadzkovy stav

+ Signalka "BUS-FAULT" (Cervena) signalizuje poruchy/chyby na zbernici
PROFIBUS-DP.

+ Signéalka "SYS-FAULT" (Cervena) signalizuje systémové poruchy/chyby rozhrania
MFP alebo meni¢a MOVIMOT®.

Poznamka: Signalka "SYS-Fault" je v konfiguraciach DP "OPD+DI/DO" a "OPD+DI"
prakticky bez funkcie.

Ho R ol

SEVWVIN©)

50358AXX

Stavy signalky
"RUN" (zelena)

RUN BUS-F = SYS-F | Vyznam Odstranenie poruchy

Svieti X X * Hardvér modulu MFP je v poriadku | —

Svieti | Nesvieti Nesvieti MFP funguje spravne -
MFP si vymiena data s riadiacou
stanicou DP master (Data-Exchange)

a s meni¢om MOVIMOT®

Nesvieti X X * MFP nie je pripravené »  Skontrolovat napajanie
Napajanie 24 Vp¢ chyba napéatim 24 Vpc
*  MFP znovu zapnuf.
Pri opakovanom vyskyte
modul vymenif.

Skontrolovat nastavenu
adresu PROFIBUS na MFP

Blika X X * Nastavena adresa PROFIBUS je > 125

X = svieti/nesvieti
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Stavy signalky
"BUS-F" RUN BUS-F | SYS-F Vy Odstra ie chyby/ h
(éervend) - - yznam stranenie chyby/poruchy
Svieti | Nesvieti X * MFP si vymiena data s riadiacou -
stanicou DP master (Data-Exchange)
a s menicom MOVIMOT
Svieti Blika X «  Prenosova rychlost rozpoznana, «  Skontrolovat konfiguraciu
avSak rozhranie nebolo adresované riadiacej stanice DP master
riadiacou stanicou DP master
¢ MFP nebolo v DP master
nakonfigurované alebo bolo
nakonfigurované nespravne
Svieti Svieti X * Vypadok spojenia s DP master «  Skontrolovat pripojenie
¢ MFP nerozpoznalo ziadnu rozhrania MFP na zbernicu
prenosovu rychlost PROFIBUS DP
*  Prerusenie zbernice «  Skontrolovat DP master
*  DP master nefunguje «  Skontrolovat vsetky kable
siete PROFIBUS DP
x = svieti/nesvieti
Stavy signalky
"SYS-F RUN | BUS-F | SYS-F |Vy Odstra ie chyby/ h
(éervend) - - yznam stranenie chyby/poruchy
Svieti X Nesvieti | + Normalny prevadzkovy -
stav MFP a MOVIMOT®
Svieti X Blika1x |+ Prevadzkovy stav MFP je OK, | « V riadiacej jednotke vyhodnotit
MOVIMOT® hiasi poruchu Cislo poruchy v stavovom
slove 1 meni¢a MOVIMOT®

»  Poruchu odstranit podla pokénov
v navode meni¢a MOVIMOT

«  Reset meni¢a MOVIMOT® podra
potreby cez riadiacu jednotku
(bit reset v riadiacom slove 1)

Svieti X Blika2x - Meni¢ MOVIMOT® nereaguje |+ Skontrolovat prepinace
na ziadané hodnoty z DP DIP S1/1..4 na meni¢i MOVIMOT®
master, pretoze data PO » Nastavit adresu 1 RS-485, aby boli
nie su uvolnené data PO uvolnené

Svieti X Svieti *  Komunikaéné spo{@enie medzi |« Skontrolovat elektrické sgojenie
MFP a MOVIMOTY je rusené, medzi MFP a MOVIMOT
resp. prerusené (svorky RS+ a RS-)

*  Pozri tiez kapitolu "Elektricka
instalacia" a kapitolu "Projektovanie
instalacie z hladiska EMC"

*  Servisny spina¢ »  Skontrolovat nastavenie servisného
na prepajacom module spinaca na prepajacom module
je v polohe OFF (vyp)

X = svieti/nesvieti
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@ Systémové poruchy MFP / poruchy MOVIMOT®

8.5 Systémové poruchy MFP / poruchy MOVIMOT®

PROFIBUS-DP
Timeout

DP master je
aktivny / vypadok
riadiacej jednotky

Ak MFP signalizuje systémovu poruchu (signalka "SYS-FAULT" trvale svieti), je
komunikacné spojenie medzi MFP a MOVIMOT® prerusené. Systémova porucha sa
ako kod poruchy 914, odosiela cez diagnosticky kanal a prostrednictvom stavovych
slov vstupnych procesnych dat do riadiaceho automatu (PLC). Ked'Zze tato systémova
porucha obvykle poukazuje na problémy v zapojeni alebo na vypadok napajania
24 V meni¢a MOVIMOT®, nie je mozny RESET cez riadiace slovo! Akonahle sa
komunikacné spojenie obnovi, porucha sa automaticky zrusi. Skontrolovat
elektrické prepojenie MFP a MOVIMOT®. Vstupné procesné data v pripade systémovej
poruchy vracaju pevne definovany bitovy vzor, kedZe uz nie su k dispozicii ziadne platné
stavové informacie MOVIMOT®. Na vyhodnotenie v riadiacej jednotke mozno pouzit uz
iba bit 5 stavového slova (porucha), ako aj kéd poruchy. VSetky dalSie informacie su
neplatné!

Vstupné procesné slovo Hodnota hex A Vyznam

PI1: Stavové slovo 1 5B20pex Kaéd poruchy 91 (5By,ey), bit 5 (porucha) = 1,
vSetky dalSie stavové informacie su neplatné!

P12: Skuto€na hodnota prudu 0000,y Informacia je neplatna!

PI3: Stavové slovo 2 0020465 Bit 5 (porucha) = 1, vSetky dalSie stavové informacie
sU neplatné!

Vstupny baijt digitalnych vstupov | XX} o« Informacie o digitalnych vstupoch st nadalej

aktualizované!

Informacie o digitdlnych vstupoch su nadalej aktualizované a mézu sa v riadiacej
jednotke vyhodnocovat.

V pripade, ze dbjde k poruche alebo preruseniu prenosu dat cez PROFIBUS-DP,
MFP prekro¢i Casovy limit (timeout) odozvy (pokial je prekroGenie v DP masteri
nakonfigurované). Signalka "BUS-FAULT" sa rozsvieti, prip. blika a signalizuje, Ze nie
sU prijimané ziadne nové vyuzitelné data. Menic MOVIMOT® spomaluje podla
naposledy platnej rampy, po asi 1 sekunde sa deaktivuje relé "pripraveny" a tym
signalizuje poruchu.

Digitalne vystupy sa hned po uplynuti ¢asového limitu (timeout) vynuluju!

Ak riadiaca jednotka (automat PLC) prejde zo stavu RUN do stavu STOP, DP master
nastavi vSetky vystupné procesné data na hodnotu 0. Meni¢ MOVIMOT® potom
v rezime 3 PD obdrzi ziadanu hodnotu rampy = 0.

DP master taktiez vynuluje digitalne vystupy DO 0 a DO 1!
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8.6 Diagnostika

Diagnostické
udaje
podriadenej
stanice (slave)

Rozhranie PROFIBUS MFP hlasi riadiacej jednotke cez diagnosticky kanal PROFIBUS-DP
vSetky vyskytujuce sa poruchy. Hlasenia poruch potom vyhodnocuje riadiaca jednotka
pomocou prisludnych systémovych funkcii (napr. riadiaca jednotka S7-400 cez diagnosticky
alarm OB 82/SFC 13). Na nasledujucom obrazku je Struktira diagnostickych dat, ktoré sa
skladaju z diagnostickych informacii podfa EN 50170 (Cast 2) a (pri poruche MOVIMOT®
alebo MFP) z diagnostickych dat, Specifickych pre danu jednotku.

Bajt 0: Stav stanice 1 .
Bajt 1: Stav stanice 2 .
Bajt 2: Stav stanice 3 .
Bajt 3: Adresa DP master .
Bajt 4: Identifikacné €islo High [60] .
Bajt 5: Identifikacné Eislo Low [01] .
Baijt 6: Zahlavie (header) [02] e X
Baijt 7: Kéd poruchy MOVIMOT®/MFP X
e DIN/EN

X Len v pripade poruchy
[...] obsahuje konstantné kody MFP, premennu Rest

Kédovanie bajtov 0..3 je definované v EN 50170 (Cast 2). Bajty 4, 5 a 6 v podstate
obsahuju konstantné kédy, znazornené na obrazku.

Bajt 7 obsahuje:

+  Kody poruchy MOVIMOT® (pozri kapitolu "Diagnostika meni¢a MOVIMOT®") alebo

+ Kody poruchy MFP: Kod poruchy 914.¢ = SYS-FAULT (pozri kapitolu "Systémové
poruchy MFP/poruchy MOVIMOT" na Strana 74)
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KedZe vSetky informacie o poruchach sa sprostredkovavaju riadiacej jednotke aj
priamo, prostrednictvom stavovych slov vstupnych procesnych dat, mozno spustenie

Zapnutie/vypnutie
alarmu

Postup

Priklad
konfigurovania

diagnostického alarmu v

dosledku poruchy MOVIMOT® alebo MFP deaktivovat aj

uzivatelskymi parametrami PROFIBUS-DP.

Upozornenie: Tymto mechanizmom sa vypne iba spustenie diagnostického alarmu
v dosledku poruchy MOVIMOT® alebo MFP. Avdak systétm PROFIBUS-DP moéze
v riadiacej stanici DP master spustit diagnostické alarmy kedykolvek, preto by v riadiacej
jednotke mali byt vytvorené prislusné organizacné prvky (napr. OB82 pre S7-400).

V kazdom DP master sa mozu pri konfigurovani podriadenej stanice DP slave definovat
aj dalSie uzivatelské parametre, ktoré sa pri inicializacii PROFIBUS DP prenesu na
podriadent stanicu (slave). Pre rozhranie MFP je uréenych 10 aplikaénych dat
parametrov, z ktorych je v su¢asnosti priradeny iba bajt 1 nasledujucou funkciou:

Bajt: | Pripustna hodnota | Funkcia
0 00hex Rezervované
1 00pex Porucha MOVIMOT® alebo MFP generuje diagnosticky alarm
01hex Porucha MOVIMOT® alebo MFP negeneruje ziadny diagnosticky alarm
2-9 00pex Rezervované

Vsetky neuvedené hodnoty su nepripustné a mézu spdsobit zlyhanie MFP!

Data parametrov (hex)

Funkcia

00,00,00,00,00,00,00,00,00,00

Diagnostické alarmy sa generuju aj v pripade poruchy

00,01,00,00,00,00,00,00,00,00

Diagnostické alarmy sa v pripade poruchy negeneruju
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9 Funkcia rozhrania PROFIBUS MQP

L]

Moduly PROFIBUS MQP s integrovanym riadenim umozhuju (podobne ako
moduly MFP) jednoduché a rychle pripojenie pohonov MOVIMOT® na zbernicu.

Navyse tieto moduly maju subor funkcii, ktoré umoznuju uzivatelovi definovat reakcie
pohonu na externé zadania cez zbernicu a cez integrované vstupy a vystupy.
Uzivatel ma moznost spracovat signaly senzora priamo v module rozhrania alebo
definovat vlastny komunikacény profil cez zbernicové rozhranie. Bezdotykové snimace
polohy NV26, resp. ES16 poskytuju uzivatefovi jednoduchy polohovaci systém, ktory
sambze spolu s riadiacim programom v module MQP integrovat do uzivatelskej
aplikacie.

Stibor riadiacich funkcii modulu MQP je zalozeny na IPOSPUS® Cez diagnostické
a programovacie rozhranie modulu (pristupné pod zaslepkou na prednej strane modulu)
ma uzivatel pristup k integrovanému riadeniu IPOS. Doplnkova karta UWS21B alebo
USB11A umoziiuje pripojenie pocitaca PC. Modul sa programuje pomocou kompilatora
MOVITOOLS®.

Dal$ie informacie o programovani s uvedené v priru¢ke "Polohovanie a sekvenéné
riadenie IPOSPIUS®",

9.1  Standardny program

Reakcie
na poruchy

Moduly MQP sa Standardne dodavaju s programom IPOS, ktory plne simuluje subor
funkcii modulov MFP.

Na meni¢i MOVIMOT® nastavte adresu 1 a postupujte podla pokynov na uvadzanie
do prevadzky. Sirka procesnych dat je 4 slova (zohladnif pri konfigurovani a uvadzani
do prevadzky). Prvé 3 slova sa transparentne vymiefiaju s menitom MOVIMOT®
a odpovedaiju profilu jednotky MOVILINK® (pozri kapitola "Profil jednotky MOVILINK®").
Vstupy a vystupy modulov MQP sa prenasaju vo 4. slove.

DO1 DOO
> 514|3| 2|1 0

9

@7

/" MOVIMOT®+MQP
Mact PO N - - ////
/e q
IEEE““"‘ [ Pt | Po2 | Pos | pos |
[ 0 {
e | P2 [ P8 | P4 |
- PI -
5/4[3[2|1]0

(DI5) (DI4) DI3 DI2 DI1 DIO
51435AXX

PreruSenie spojenia medzi modulom MQP a meni¢om MOVIMOT® vedie po 1s
k vypnutiu. Porucha sa premietne do stavového slova 1 (porucha 91). Ked'ze tato
systémova porucha obvykle upozorfiuje na problémy v zapojeni alebo na
chybajice napajacie napéatie 24 V menica MOVIMOT®, nie je mozny RESET
pomocou riadiaceho slova! Akonahle sa komunika€né spojenie obnovi, porucha
sa automaticky zrusi. Preru$enie spojenia medzi riadiacou stanicou zbernice (master)
a modulom MQP spdsobi po prekroCeni nastaveného €asového limitu zbernice, ze
vystupné procesné data do meni¢a MOVIMOT® st nastavené do "0". Tuto reakciu
na poruchu mozno vypnut parametrom 831 v programe MOVITOOLS® Shell.
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9.2

@ Konfiguracia

Konfiguracia

Aby sa mohol definovat druh a pocet vstupnych a vystupnych dat, pouzitych v prenose,
musi DP master oznamit modulu MQP ur¢itl konfiguraciu DP. Modul MQP sa pritom
moze riadif procesnymi datami a cez kanal parametrov sa mozu citat alebo zapisovat
vSetky parametre modulu MQP.

Na nasledujucom obrazku je schéma vymeny dat medzi riadiacou stanicou DP master,
zbernicovym rozhranim MQP (DP slave) a meni¢om MOVIMOT®, s procesnymi datami
a s kanalom parametrov.

MOVIMOT®

oa |

DP-Master

==r]

0=

(EEEE

PD PARAM PD

11>
<[]

PARAM PD PD

_\
®
®
®

A\
:
E:

51436AXX

PARAM Data parametrov
PD Procesné data
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Konfiguracia Rozhranie PROFIBUS MQP umoziiuje rozne konfiguracie DP pre vymenu dat medzi
procesnych dat stanicami DP master a MQP (slave).

V nasledujucej tabulke su dalSie informacie ku vSetkym Standardnym konfiguraciam DP
modulu MQP. V stipci "Konfiguracia procesnych dat" je uvedeny nazov konfiguracie.
Tieto nazvy su uvedené ako vyberovy zoznam v konfiguratnom softvéri uzivatela pre
riadiacu stanicu DP master. Subor GSD sa pouziva aj pre moduly MFP. Zamerajte sa
preto len na polozky pre modul MQP. Stipec konfiguracii DP udava, ktoré konfiguraéné
data sa pri vytvarani spojenia PROFIBUS-DP vySIu do modulu MQP. Kanal parametrov
slizi na nastavenie parametrov (parametrizaciu) modulu MQP a neodovzda sa
pripojenym staniciam (MOVIMOT®). Univerzalna konfiguracia (Universal configuration)
umoznuje volné definovanie konfiguracii DP. Modul MQP akceptuje 1 az 10 slov
procesnych dat, s kanalom parametrov alebo bez kanala parametrov.

Konfiguracia procesnych dat | Vyznam / informacie Cfg0 Cfg1 | Cfg2
Konfiguracie pre MQP
1PD (MQP) Riadenie 1 slovom procesnych dat Ogek | M24ek = Ogek
2PD (MQP) Riadenie 2 slovami procesnych dat Ogek | M3gek = Ogek
3PD (MQP) Riadenie 3 slovami procesnych dat Ogek | M4gex  Ogek
4PD (MQP) Riadenie 4 slovami procesnych dat Ogek | 15gek = Ogek
6 PD (MQP) Riadenie 6 slovami procesnych dat Ogek | M7gek = Ogek
10 PD (MQP) Riadenie 10 slovami procesnych dat Ogek | 121gek = Ogek
Param +1 PD (MQP) Riadenie 1 slovom procesnych dat, 2434k | 11246k | Ogek
parametrizacia cez 8-bajtovy kanal
parametrov
Param + 2 PD (MQP) Riadenie 2 slovami procesnych dat, 24340k | 113gek | Ogek
parametrizacia cez 8-bajtovy kanal
parametrov
Param + 3 PD (MQP) Riadenie 3 slovami procesnych dat, 2434k | 114gek | Ogdek
parametrizacia cez 8-bajtovy kanal
parametrov
Param + 4 PD (MQP) Riadenie 4 slovami procesnych dat, 2434k | 11546k | Ogek
parametrizacia cez 8-bajtovy kanal
parametrov
Param + 6 PD (MQP) Riadenie 6 slovami procesnych dat, 2434k | 1M7gex - Ogek
parametrizacia cez 8-bajtovy kanal
parametrov
Param + 10 PD(MQP) Riadenie 10 slovami procesnych dat, 2434k | 121gek |~ Ogdek
parametrizacia cez 8-bajtovy kanal
parametrov
Univerzalna konfiguracia Rezervované pre Specialne konfiguracie Ogek Ogek Ogek
(MQP)
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Funkcia rozhrania PROFIBUS MQP
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Konfiguracia DP
"Univerzélna
konfiguréacia"

Poznamky ku
konzistencii dat

Externa
diagnostika

Univerzalna konfiguracia sa pouziva na Specialne konfigurovanie modulu MQP, ktoré sa
lisi od Standardnych hodnét suboru GSD. Pritom sa musia dodrzat nasledujuce
ramcové podmienky:

* Modul 0 definuje kanal parametrov modulu MQP. Ak sa zada 0, je kanal parametrov
vypnuty. Ak sa zad4 hodnota 243, je kanal parametrov s dizkou 8 bajtov zapnuty.

* Nasledujuce moduly ur€uju Sirku procesnych dat modulu MQP na PROFIBUS-e.
Celkova Sirka procesnych dat véetkych nasledujliicich modulov musi byt v rozsahu 1
az 10 slov.

Format bajtu identifikatora Cfg_Data podFa EN 50170 (V2):

MSB LSB

7 6 5 4 3 2 1 0

[ | [ | Dizka dat
0000 = 1 bajt/slovo
1111 = 16 bajtov/slov

Vstup/vystup

00 = Specialne formaty identifikatora
01 = vstup

10 = vystup

11 = vstup/vystup

Format
0 = bajtova s$truktura
1 = slovna Struktdra

Konzistencia dat
0 cez bajt alebo slovo
1 cez celu dizku

Obvykle postacuje nekonzistentna vymena dat Ak aplikacia vyzaduje konzistentnu
vymenu procesnych dat medzi DP master-om a modulom MQP, méze sa konzistencia
dat nastavit v univerzalnej konfiguracii. V tomto pripade sa musia v systéme
SIMATIC S7, verzia firmvéru V 3.0 pouzit v programe S7 na vymenu dat systémové
funkcie SFC14 a SFC15.

Moduly MQP nepodporuju externu diagnostiku. Hlasenia poruchy jednotlivych menicov
MOVIMOT® sa mézu odvodit z prislusnych stavovych slov. V stavovom slove 1 sa
premietaju aj poruchové stavy modulov MQP, napr. prekroCenie Casového limitu
(timeout) spojenia RS-485 s meni¢om MOVIMOT®. Na poziadanie poskytne modul
MQP $tandardnu diagnézu podla EN 50170 (Cast 2).

Poznamka k systémom Simatic S7 master:

Aj pri neaktivovanom generovani externej diagnézy sa v DP masteri moze kedykolvek
aktivovat diagnosticky alarm od inych Ucastnikov systému PROFIBUS-DP, takze
prislusné organiza¢né moduly (OB82) by mali byt vo vS§eobecnosti v riadiacej jednotke
vytvorené.
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Kazdy DP master a DP slave musi mat individudlne, Organizaciou uzivatelov
PROFIBUS (PNO) pridelené identifikatné C¢islo, pre jednoznacnu identifikaciu
pripojenej jednotky. Pri Starte riadiacej stanice PROFIBUS-DP master porovnava tieto
identifikacné Cisla pripojenych podriadenych stanic DP slave s identifikatnymi Cislami,
ktoré boli konfigurované uzivatefom. Prenos uzivatelskych dat sa aktivuje az potom,
ked DP master zisti, Ze adresy pripojenych stanic a typy jednotiek (identifikacné Cisla)
suhlasia s konfiguraénymi udajmi. Tymto postupom sa dosiahne vysoka urovef
bezpec&nosti vo&i chybam projektovania.

Identifikacné Cislo je definované ako 16-bitové Cislo bez znamienka (Unsigned16). Pre
moduly MQP a MFP stanovila Organizacia uzivatelov PROFIBUS (PNO) identifikacné
¢islo 6001 ey (24577 gek)-
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@ Riadenie cez PROFIBUS-DP

9.3 Riadenie cez PROFIBUS-DP

Vystupné procesné data, posielané z PROFIBUS master, sa mo6zu spracovat
programom IPOS modulu MQP. Vstupné procesné data, posielané do PROFIBUS
master poskytuje taktiez program IPOS modulu MQP.

Sirka procesnych dat sa nastavuje podla potreby (1-10 slov).

Ak je ako PROFIBUS master pouzity programovatelny automat (PLC), procesné data
su ulozené v oblasti vstupov/vystupov alebo v oblasti periférii automatu.

9.4 Nastavenie parametrov cez PROFIBUS-DP

Struktiira kanala
parametrov

K parametrom MQP sa v systéme PROFIBUS-DP pristupuje cez kanal parametrov
MOVILINK®, ktory okrem beznych sluzieb READ (&itanie) a WRITE (zapis) pontika edte
dalSie parametriza&né sluzby.

Cez kanal parametrov mozno adresovat iba parametre modulu MQP.

Nastavovanie parametrov (parametrizacia) prevadzkovych pristrojov cez zbernicové
systémy, ktoré neponukaju ziadnu aplikaénu vrstvu, vyZzaduje simulaciu najdélezitejSich
funkcii a sluzieb ako napriklad READ a WRITE na ¢itanie a zapis parametrov. Preto sa
napriklad pre PROFIBUS-DP definuje objekt parametrickych procesnych dat (PPO).
Tento PPO sa cyklicky prenasa a zahffia okrem kanala procesnych dat aj kanal
parametrov, cez ktory sa m6zu acyklicky vymienat hodnoty parametrov.

®
®
O

(1)
0
°
.

51439AXX

PARAM Data parametrov
PD Procesné data

Nasledujuca tabulka znazorfiuje Struktiru kanala parametrov. Kanal sa sklada z jedného
riadiaceho bajtu, jedného bajtu rezervy, jedného indexového slova, a Styroch datovych
bajtov.

Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt5 Bajté Bajt7
Riadenie | Rezervované | Index High | Index Low Data, Data Data Data,

najvyssi bajt najnizsi bajt
Riadenie | Rezervované =0 Index parametrov 4 bajty dat
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Riadenie kanala
parametrov

Bajt rezervy

Indexové
adresovanie

Nastavenie parametrov cez PROFIBUS-DP @

Cely priebeh nastavovania parametrov (parametrizacie) koordinuje riadiaci bajt 0. Tento
bajt poskytuje délezité parametre sluzby, ako je identifikator sluzby, dizka dat,
vykonanie sluzby a stav vykonanej sluzby. Nasledujuci obrdzok znazorfiuje, Ze bity 0,
1, 2 a 3 obsahuju identifikator sluzby, a teda definuju sluzbu, ktora sa vykona. Bity4 a 5
udavaju dizku dat v bajtoch pre sluzbu WRITE, dizka sa pre parametre SEW nastavuje
vzdy na 4 baijty.

MSB Bajt 0: Riadenie LSB

Btl s le|s|als3|l2]1]o0

| | | | Identifikator sluzby:

0000 = ziadna sluzba

0001 = ¢itanie parametra

0010 = zapis parametra

0011 = zapis parametra do nestalej paméate
0100 = ¢itanie minima

0101 = ¢itanie maxima

0110 = ¢itanie implicitnej hodnoty
0111 = gitanie mierky

1000 = ¢itanie atributu

Dizka dat:

00 = 1 baijt

01 = 2 bajty

10 = 3 bajty

11 = 4 bajty (musi sa nastavit!)

Bit sucinnosti (handshake)
pri cyklickom prenose sa musi zmenit
po kazdom novom prikaze

Stavovy bit
0 = Ziadna chyba pri vykonavani sluzby
1 = chyba pri vykonavani sluzby

Bit 6 sluzi ako potvrdenie sucinnosti medzi riadiacou jednotkou a modulom MQP.
V module MQP spusta bit 6 vykonanie prenesenej sluzby. Kedze najma pri
PROFIBUS-DP sa kanal parametrov prenasa cyklicky s procesnymi datami, musi sa
vykonanie sluzby v module MQP inicializovat hranou zmeny bitu sucinnosti,
"handshake bit". Preto sa hodnota tohto bitu pre kazdu novovykonavanu sluzbu
zmeni (bit sa preklopi). Modul MQP zase bitom su€innosti signalizuje, ¢i sa sluzba
vykonala alebo nie. Ak v riadiacej jednotke je prijaty bit sucinnosti (handshake bit)
zhodny s vyslanym bitom, bola sluzba vykonana. Stavovy bit naznaCuje, ¢i sa sluzba
vykonala v poriadku alebo chybne.

Bajt 1 sa povazuje za rezervovany a musi sa normalne nastavif na hodnotu 0x00.

Bajt 2 (index High) a bajt 3 (index Low) ur€uju parameter, ktory sa ma cez zbernicovy
systém ¢itat alebo zapisat. Parametre modulu MQP su adresované jednotnym
indexom (nezavisle od pripojenej zbernice). Kapitola "Zoznam parametrov" obsahuje
vSetky parametre MQx s indexom.
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Oblast dat

Chybné
vykonanie sluzby

Ako je zrejmé z nasledujucej tabulky, data sa nachadzaju v bajte 4 az 7 kanéla
parametrov. To umoznuje prenasat maximalne 4 bajty dat na jednu sluzbu. Data sa
vzdy zapisuju zarovnané vpravo, t.j. bajt 7 obsahuje datovy bajt s najnizSou
hodnotou (least significant byte, LSB), bajt 4 datovy bajt s najvy$Sou hodnotou (most
significant byte, MSB).

Bajt 0 Baijt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5 Bajt 6 Bajt 7
Riadenie | Rezervované Index Index Data, Data Data Data,
High Low najvyssi bajt najnizsi bajt
Vy$§i bajt Niz$i bajt | VysSi bajt |  Nizsi baijt
1 1 2 2
Vyssie slovo Nizsie slovo
Dvojslovo

Chybné vykonanie sluzby je signalizované nastavenim stavového bitu (do "1")
v riadiacom bajte. Ak je prijaty bit su€innosti (handshake bit) zhodny s odoslanym bitom
sucinnosti, sluzba sa v module MQP vykonala. Ak stavovy bit signalizuje teraz chybu,
zapiSe sa do datovej oblasti telegramu parametrov kéd chyby. Bajty 4-7 vratia navratovy
kod v Struktirovanom tvare (pozri kapitolu Navratové kédy).

Bajt 0 Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5 Bajt 6 Bajt 7
Riadenie | Rezervované Index Index Trieda Kéd Dopln. Dopln.
High Low chyby chyby kod high kod low

Stavovy bit = 1: chybné vykonanie sluzby
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Navratové kédy
nastavenia
parametrov

Trieda chyby

Koéd chyby

Nastavenie parametrov cez PROFIBUS-DP @

Pri chybnom nastaveni parametrov vracia modul MQP do riadiacej stanice (master),
ktord parametre nastavila, rozlicné navratové kody, ktoré poskytuju podrobné
informacie o pri¢ine chyby. Vo v8eobecnosti su tieto navratové kdédy Strukturované
podfa EN 50170. Rozli8uje sa medzi prvkami:

« Trieda chyby

* Kod chyby

« Doplnkovy kéd

Tieto navratové kody platia pre vSetky komunikaéné rozhrania modulov MQP.

Prvok trieda chyby (error class) presnejsie klasifikuje druh chyby. MQP podporuje
nasledujuce triedy chyb podra EN 50170(V2):

Trieda (hex) Oznacenie Vyznam

1 vfd-state Chyba stavu virtualneho prevadzkového zariadenia
2 application-reference Chyba v uzivatelskom programe

3 definition Chyba v definicii

4 resource Chyba zdroja

5 service Chyba pri vykonavani sluzby

6 access Chyba pri pristupe

7 (0)Y] Chyba v zozname objektov

8 other Ina chyba (pozri dopinkovy kod)

Triedu chyb pri chybnej komunikacii generuje komunikaény softvér rozhrania zbernice.
Presnejsia identifikacia chyby sa uskutocriuje prvkami Kéd chyby a Doplnkovy kod.

Prvok Kod chyby (error code) umoznuje presnejsiu identifikaciu pri€iny chyby v prislusnej
triede chyb. Kéd chyb je generovany komunikaénym softvérom modulu MQP pri chybe
komunikacie. Pre triedu chyby 8 = "Ina chyba" je definovany iba kéd chyby = 0 (iny kod
chyby). Detailna identifikacia v tomto pripade je dana doplnkovym kédom.
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Doplnkovy kéd

Zvlastne navratové
kédy (zvlastne
pripady)

Doplnkovy kéd zahffa navratové kédy chybnej parametrizacie modulu MQP, Specifické
pre SEW. Tieto kédy sa do mastera (riadiacej stanice) odosielaju pod triedou
chyby 8 ="Ina chyba". Nasledujuca tabulka uvadza vSetky mozZné koédovania pre
doplnkovy kod.

Trieda chyby 8 = "Ina chyba™:

Dopln. kéd high Dopln. kod low Vyznam

(hex) (hex)

00 00 Ziadna chyba

00 10 Nepovoleny index parametra

00 11 Funkcia alebo parameter nie st implementované

00 12 Povoleny len pristup na ¢itanie

00 13 Blokovanie parametrov je aktivne

00 14 Nastavenie z vyroby je aktivne

00 15 Hodnota pre parameter je prili§ velka

00 16 Hodnota pre parameter je prili§ mala

00 17 Pre tuto funkciu/parameter chyba potrebna dopinkova karta.

00 18 Chyba v systémovom softvéri

00 19 Pristup k parametrom iba cez procesné rozhranie RS-485 na X13

00 1A Parametrizacny pristup len cez diagnostické rozhranie RS-485

00 1B Parameter je chraneny proti pristupu

00 1C Je potrebné blokovanie riadiacou jednotkou

00 1D Nepripustna hodnota pre parameter

00 1E Bolo aktivované nastavenie z vyroby

00 1F Parameter nebol ulozeny v EEPROM

00 20 Parameter sa neméze zmenit pri uvolnenom koncovom stupni

00 21 Dosiahnuty koncovy retazec kopirovacieho pera

00 22 Kopirovacie pero nie je uvolnené

00 23 Parameter sa smie zmenit iba pri zastaveni programu IPOS

00 24 Parameter sa smie zmenit iba pri vypnutom automatickom
nastaveni (autosetup)

Chyby nastavenia parametrov, ktoré nemozno identifikovat automaticky aplikacnou
vrstvou systému zbernice, ani systémovym softvérom modulu MQP, su oSetrené ako
zvlastne pripady. Ide o nasledujuce mozné priciny chyb:

3

Nespravne kédovanie sluzby cez kanal parametrov

Nespravne zadanie dizky sluzby cez kanal parametrov

Chyba v konfigurovani komunikacie stanic
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Nespravny Pri parametrizacii cez kandl parametrov bol v riadiacom bajte zadany neplatny
identifikator sluzby  identifikator sluzby. Nasledujuca tabulka uvadza navratovy kéd pre tento zvlastny
v kanali pripad.

parametrov Kod (dek) Vyznam

Trieda chyby: 5 Sluzba

Kéd chyby: 5 Nedovoleny parameter

Dopln. kéd high: 0 -

Dopln. kéd high: 0 -
Nespravny Gdaj Pri parametrizacii cez kanal parametrov bola pri sluzbe WRITE zadana dizka dat
dizky v kanali v bajtoch ina ako 4. Navratovy kod udava nasledujuca tabulka.
parametrov . .

Kod (dek) Vyznam

Trieda chyby: 6 Pristup

Kéd chyby: 8 Konflikt typu

Dopln. kéd high: 0 -

Dopln. kéd high: 0 -

Odstranenie chyby:
Skontrolovat bit 4 a 5 v riadiacom bajte kanala parametrov na dizku dat.
Chyba Navratovy kod, uvedeny v nasledujlcej tabulke, sa vysle spaf v pripade pokusu
konfiguréacie preniest parametricku sluzbu na stanicu, u ktorej sa nekonfiguroval kanal parametrov.
komunikacie stanic - ;
Kéd (dek) Vyznam

Trieda chyby: 6 Pristup

Kéd chyby: 1 Objekt neexistuje

Dopln. kéd high: 0 -

Dopln. kéd high: 0 -

Odstranenie chyby:
Pre prislusnu stanicu nakonfigurovat kanal parametrov.
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Citanie a zapis parametrov cez PROFIBUS-DP

Citanie parametra
cez PROFIBUS-DP
(Read)

Pri vykonavani sluzby READ (Citanie) cez kanal parametrov sa z dévodov cyklického
prenosu kanala parametrov smie bit suc¢innosti (handshake bit) zmenit az potom, ked
sa cely kanal parametrov uz upravil v sulade so sluzbou. Pri ¢itani parametra sa preto
musi dodrzat nasledovny postup:

1. Zapiste index parametra, ktory sa ma nacitat, do bajtov 2 (Index high) a 3 (Index low).
2. Zapiste identifikator sluzby na ¢itanie READ do riadiaceho bajtu (bajt 0).
3. Zmenou bitu sucinnosti (handshake bit) odoSlite sluzbu READ do MQP.

Kedze ide o sluzbu &itania, odoslané datové bajty (bajty 4...7), ako aj dizka dat
(v riadiacom baijte) sa ignoruju a preto sa nemusia nastavovat. Modul MQP teraz spracuje
sluzbu READ a zmenou bitu stcinnosti (handshake bit) odosle spat potvrdenie sluzby.

Bajt 0: Riadenie
7 6 5 4 3 2 1 0

0 |01 ] X X 0 0 0 1

| | | | Identifikator sluzby:
0001 = ¢itanie parametra

Dizka dat:
pre sluzbu READ nema vyznam

Bit sucinnosti
Pri kazdom novom prikaze sa musi zmenit

Stavovy bit
0 = ziadna chyba pri vykonavani sluzby
1 = chyba pri vykonavani sluzby

X = bez vyznamu
0/1 = hodnota bitu sa zmeni

Na obrazku je kodovanie sluzby READ v riadiacom baijte. Dizka dat nema vyznam, musi
sa uviest iba identifikator pre sluzbu READ. Sluzba sa v module MQP aktivuje zmenou
bitu sucinnosti (handshake). Takto sa napriklad moéze aktivovat sluzba READ
koédovanim riadiaceho bajtu 01,y alebo 41,¢,.
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Pri vykonavani sluzby WRITE (zapis) cez kanal parametrov sa z dévodov cyklického
prenosu kanala parametrov smie bit suc¢innosti (handshake bit) zmenit az potom, ked
sa cely kanal parametrov pripravil v stlade so sluzbou. Pri zapise parametra sa preto
musi dodrzaf nasledujuci postup:

1. Vlozte index parametra, ktory sa ma zapisat, do bajtov 2 (Index high) a 3 (Index low).
2. Vlozte data, ktoré sa maju zapisat, do bajtov 4 az 7.

3. Vlozte identifikator sluzby Write a dizku dat do riadiaceho bajtu (Byte 0).

4. Zmenou bitu sucinnosti (handshake bit) odoslite sluzbu WRITE do MQP.

MQP teraz spracuje sluzbu WRITE a zmenou bitu sucinnosti (handshake bit) odoSle
spéat potvrdenie sluzby.

Obrazok znazorfiuje kodovanie sluzby WRITE v riadiacom bajte. Dizka dat pre vsetky
parametre MQP je 4 bajty. Odovzdanie tejto sluzby MQP sa uskuto&ni zmenou bitu
sucinnosti (handshake bit). Sluzba WRITE mé teda kédovanie riadiaceho bajtu 32,¢y
alebo 72} ey.

Bajt 0: Riadenie
7 6 5 4 3 2 1 0

0 | on 1 1 0 0 1 0

[ [ | Identifikator sluzby:
0010 = Write

Rezervované

Dizka dat:
11 = 4 bajty

Bit sucinnosti
pri kazdom novom prikaze sa musi zmenit

Stavovy bit
0 = ziadna chyba pri vykonavani sluzby
1 = chyba pri vykonavani sluzby

0/1 = hodnota bitu sa zmeni
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Nastavenie parametrov cez PROFIBUS-DP
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Postup
parametrizacie
s PROFIBUS-DP

Format dat
parametrov

Na priklade sluzby WRITE je na nasledujucom obrazku znazorneny postup nastavenia
parametra (parametrizacie) medzi riadiacou jednotkou a modulom MQP.
Na zjednoduSenie priebehu je na obrazku znazorneny iba riadiaci bajt kanéla
parametrov. Ked riadiaca jednotka pripravuje kanal parametrov pre sluzbu
WRITE (zapis), modul MQP prijme kanal parametrov a vrati ho spat. Sluzba sa aktivuje
az v okamihu, ked sa zmeni bit sucinnosti (handshake bit), teda v tomto pripade po
zmene z 0 na 1. Modul MQP teraz interpretuje kanal parametrov a spracuva sluzbu
WRITE, odpoveda na vSetky telegramy, av8ak stale s bitom sucinnosti = 0. Vykonanie
sluzby potvrdi modul MQP zmenou bitu sucinnosti v telegrame odpovede. Riadiaca
jednotka teraz rozpoznad, Ze prijaty bit st¢innosti opat suhlasi s odoslanym a méze teda
pripravif novu parametrizaciu.

Riadiaca jednotka MQP
RS-485 (slave)
~100110010] —p
Kanal parametrov S
sa pripravi H 00110010 |
pre sluzbu Write. 00110010 : ' Kanal parametrov
| | . 7 saprijmeale

<«—00110010]

nevyhodnocuije sa.

Bit sucinnosti
sa zmeni a sluzba

sa odovzda —01110010] ﬂ

do menica. — —‘
«—100110010] Sluzba Wite
\1 01110010‘ I sa spracuje.

4100110010

Vlykonana sluzba Write,
bit suc¢innosti sa zmeni.

Obdrzanie potvrdenia .

sluzby, pretoze ——101110010 | >

wysiany afpri'jaty Ptit H 01110010 ] e

stcinnosti s opa i

rovnake. ——01110010] Kanal parametrov sa prijme,
. ‘» ale nevyhodnocuije sa.

: 4101110010

05471ASK

Pri parametrizacii cez rozhranie zbernice sa pouziva to isté kédovanie parametrov ako
cez sériové rozhrania RS-485. Zoznam jednotlivych parametrov je v kapitole "Zoznam
parametrov".
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9.5 Nastavenie parametrov s PROFIBUS DPV1

Specifikacia PROFIBUS DPV1 zaviedla v ramci rozsireni PROFIBUS-DP nové
acyklické sluzby Read/Write. Tieto acyklické sluzby sa vkladaju do Specialnych
telegramov popri beziacom cyklickom rezime zbernice, €o zaru€uje kompatibilitu medzi
zbernicami PROFIBUS-DP (verzia 0) a PROFIBUS DPV1 (verzia 1).

Pomocou acyklickych sluzieb READ/WRITE moZno prenasat vacsie mnozstva dat medzi
masterom (riadiacou jednotkou) a slave (meni¢om pohonu), ako napriklad cez 8-bajtovy
kanal parametrov v cyklickom prenose vstupnych/vystupnych dat. Prednostou acyklickej
vymeny dat cez DPV1 je minimalne zataZenie cyklického rezimu zbernice, pretoze
telegramy DPV1 sa do cyklu zbernice vkladaju iba v pripade potreby.

A R/W

51654AXX

PARAM Data parametrov

PD Procesné data

A R/W Acyklické sluzby READ/WRITE
C R/W Cyklické sluzby READ/WRITE
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Struktira kanala
parametrov DPV1

Sady dat (DS)

Vyuzitelné data, prendSané prostrednictvom sluzby DPV1 su zhrnuté do datovej sady.
Kazda datova sada je jednoznaéne reprezentovana dizkou, &islom pozicie (slot
number) a indexom. Na komunikaciu DPV1 s MQP.. sa pouziva Struktura sady dat 47,
ktora je definovana v profile PROFIdrive "Technika pohonov" Organizacie uzivatelov
PROFIBUS (PNO), od verzie V3.1, ako kanal parametrov DPV1 pre pohony. Tento
kanal parametrov poskytuje rézne postupy pristupu k datam parametrov menica
pohonu.

Principialne sa cez sadu dat s indexom 47 realizuje nastavenie parametrov pohonov
podla kanala parametrov DPV1 PROFIdrive DPV1, verzie profilu 3.0. Polozka
Request-ID rozliSuje medzi pristupom k parametrom podla profilu PROFIdrive alebo cez
sluzby SEW-EURODRIVE MOVILINK®. Kapitola "Prvky sady dat DS47" uvadza mozné
koédovania jednotlivych prvkov. Struktura sady dat je identicka pre pristup cez
PROFIdrive a pre pristup cez MOVILINK®.

Kanal parametrov
DPV1 .
Wl PROFldrive ~ SEW-EURODRIVE MOVILINK®
Read/Write DS47

Podporované su nasledovné sluzby MOVILINK®:

«  8-bajtovy kanal parametrov MOVILINK® so v&etkymi, meniom pohonu podporovanymi
sluzbami ako

* Read Parameter
*  Write Parameter
*  Write Parameter volatile (do nestalej pamate, zavislej od napajania)

Podporované su nasledovné sluzby PROFIdrive:

+ Citanie (Request Parameter) jednotlivych parametrov typu dvojslovo
« Zapis (Change Parameter) jednotlivych parametrov typu dvojslovo
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Prvky sady Nasledujuca tabulka uvadza prvky sady dat (data set) DS47
dat DS47 -
Pole Typ dat Hodnoty
Request Reference UnsignedB_ 0x00 rezervované
(bez znamienka, 8) 0x01..OXFF
Request ID Unsigned8 . 0x01 Ziadost parameter (PROFIdrive)
0x02 Zmenit parameter (PROFIdrive)
0x40 Sluzba SEW-EURODRIVE MOVILINK®
Response ID Unsigned8 . Response (+):
0x00 rezervované
0x01 Ziadost parametra (+) (PROFIdrive)
0x02 Zmena parametra (+) (PROFIdrive)
0x40 Sluzba SEW-EURODRIVE MOVILINK® (+)
Response (-):
0x81 Ziadost parametra (-) (PROFIdrive)
0x82 Zmena parametra (-) (PROFIdrive)
0xCO0 Sluzba SEW-EURODRIVE MOVILINK® (-)
Axis Unsigned8 . 0x00..0xFF Cislo osi 0..255
No. of Parameters | Unsigned8 0x01..0x13 1..19 dvojslova (240 datovych bajtov DPV1)
Attributes Unsigned8 0x10 Hodnota
Pre SEW-EURODRIVE MOVILINK® (ID ziadosti = 0x40):
0x00 ziadna sluzba
0x10 Citanie parametra
0x20 zapis parametra
0x30 zapis parametra do nestalej pamate
0x40 ¢itanie minima
0x50 Citanie maxima
0x60 Citanie $tandardnych hodnét
0x70 Citanie mierky
0x80 Citanie atributu
0xAO0..0xFO rezervované
No. of Elements Unsigned8 0x00 pre neindexované parametre
0x01..0x13 Mnozstvo 1..117
Parameter Number | Unsigned16 0x0000..0xFFFF MOVILINK® index parametra
Subindex Unsigned16 0x0000 SEW-EURODRIVE: vzdy 0
Format Unsigned8 . 0x43 dvojslovo
0x44 chyba
No. of Values Unsigned8 0x00..0xEA mnozstvo 0..234
Error Value Unsigned16 . 0x0000..0x0064PROF Idrive chybové kody
0x0080 + MOVILINK® doplinkovy kéd Low
Pre SEW-EURODRIVE MOVILINK® 16 bitovi hodnotu chyby
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Postup
parametrizacie
pomocou

sady dat 47 s
PROFIBUS DPV1

Pristup k parametrom sa uskuto¢niuje kombinaciou sluzieb DPV1 "WRITE" a "READ".
S Write.req sa parametrizany prikaz prenesie na podriadenu stanicu (slave).
Potom nasleduje interné spracovanie v slave. Master (riadiaca stanica) teraz vySle
Read.req na prevzatie odpovede parametrizacie. Ak master obdrzi od slave zapornu
odpoved (Read.res), Read.req zopakuje. Akonahle sa spracovanie parametrov v MQP
skon¢i, MQP odpovie kladnou odpovedou (Read.res). Vyuzitelné udaje potom
obsahuju odpoved na parametrizaciu predtym vo Write.oreq odoslaného
parametrizacného prikazu (pozri nasledujuci obrazok). Tento mechanizmus plati
pre master typu C1 aj pre master typu C2.

Parameter

“~.. Request \

Write.res -
without data

Write.req DS47
with data (parameter request)

Parameter
Request

AN Read.req DS47
without data N

Parameter

| Processing
Read.res(-) 7

without data

Read.req DS47
without data

|

/
_-~ _Parameter /

Response

Read.res (+)
with data (parameter response)

Parameter
Response

A

51658AXX
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Parametrizacné
prikazy
MOVILINK®

Priklad Citania
parametra

cez MOVILINK®
(Citanie parametra
cez DPV1)

Kanal parametrov MQP je mapovany priamo do Struktury sady dét 47. Na vymenu
parametrizaCnych prikazov MOVILINK® sa pouziva ziadost Request-ID 0x40 (sluzba
SEW MOVILINK®). ParametrizaCny pristup pomocou sluzieb MOVILINK® sa obvykle
uskutoCiuje s nizSie popisanou Strukturou. Pritom sa pouzZiva typicka sekvencia
telegramov pre sadu dat 47.

Request-ID: sluzba 0x40 SEW MOVILINK®

V kanali parametrov MOVILINK® sa pomocou atributu prvku sady dat definuje vlastna
sluzba. Horny Stvorbit tohto prvku zodpoveda pritom Stvorbitu sluzby v riadiacom bajte
kanala parametrov DPVO0.

Nasledujuce tabulky znazoriuju priklad Struktary vyuzitelnych dat sluzieb Write.req
a Read.res na citanie jedného parametra cez kanal parametrov MOVILINK®.

Odoslanie parametrizaéného prikazu (parameter request):

Nasledujuce tabulky znazormuju koédovanie vyuzitelnych dat pre sluzbu Write.req
s udanim zahlavia DPV1. Pomocou sluzby Write.req sa parametrizaény prikaz odosle
do meni¢a pohonu.

Sluzba: Write.request = Popis
Slot_ Number | 0 fubovolné, (nevyhodnocuje sa)
DPV1-Header (Cislo pozicie)
(zahlavie DPV1) Index 47 Index sady dat; pevny index 47
Length (dizka) 10 10 bajtov vyuzitelnych dat pre parametrizacny prikaz
Bajt Pole Hodnota | Popis
0 Request Reference | 0x01 Individualne referencéné Eislo pre
(referencia prikazu) parametrizaény prikaz, prevezme
sa do parametrizacnej odpovede
1 Request ID 0x40 Sluzba SEW MOVILINK®
(ID prikazu)
PROFIdrive 2 Axis (0s) 0x00 Cislo osi; 0 = jednotliva os
Parameter channel | 3 No. of Parameters | 0x01 1 parameter
(kanal parametrov) - . S
4 Attributes 0x10 Sluzba MOVILINK® "¢itanie parametrov"
5 No. of Elements 0x00 0 = pristup na priamu hodnotu, Ziaden
podriadeny prvok
z Parameter Number = 0x206C  Index MOVILINK® 8300 = "Verzia firmware"
8az9 | Subindex 0x0000 Subindex 0

Vyziadanie parametrizaénej odpovede:
Tabulka zobrazuje k6dovanie vyuzitefnych dat Read.req so zadanim zahlavia DPV1:

Sluzba: Read.request | Popis
Slot_Number | 0 Cislo pozicie, lubovolng, (nevyhodnocuje sa)
DPV1-Header | Index 47 Index sady dat; pevny index 47
(zahlavie) Length 240 Maximalna dizka vyrovnavacej pamate odpovede
v masteri DPV1
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Priklad zapisu
parametra cez
MOVILINK®
(zapis parametra
cez DPV1)

Kladna odpoved parametrizacie MOVILINK®:

Nasledujuce tabulky uvadzaju vyuzitelné data sluzby Read.res s datami kladnej
odpovede na parametrizacny prikaz. Napr. vrati sa hodnota parametra pre Index 8300
(verzia firmwaru).

Sluzba: Read.request Popis
Slot_Number 0 Cislo pozicie, lubovolné, (nevyhodnocuje sa)
DPV1-Header Index 47 Index sady dat: pevny index 47
(zahlavie) Length 10 10 bajtov vyuzitelnych dat pre vyrovnavaciu
pamat prikazu
Bajt Pole Hodnota | Popis
0 Response Reference | 0x01 Referencéné Cislo prevzaté z parametrizacného prikazu
1 Response ID 0x40 Kladna odpoved MOVILINK®
2 Axis 0x00 Prevzaté ¢islo osi; 0 pre jednotlivi os
3 No. of Parameters 0x01 1 parameter (pocet parametrov)
4 Format 0x43 Format parametra: dvojslovo
5 No. of values 0x01 1 hodnota (pocet hodnét)
6az7 Value Hi 0x311C Horna ¢ast parametra
8az9 Value Lo 0x7289 Dolna ¢ast parametra

Dekédovanie:
0x 311C 7289 = 823947913 dek
— verzia firmware 823 947 9.13

Nasledujuce tabulky uvadzaju priklad Struktury sluzieb Write a Read pre zapis
(do trvalej pamate) hodnoty 12345 do premennej IPOS HO (index parametra 11000).
PouZije sa sluzba MOVILINK® Write Parameter volatile (zapis parametra do nestalej

pamate).
Sluzba: Read.request Popis
Slot_Number 0 Cislo pozicie, lubovolné, (nevyhodnocuje sa)
DPV1-Header Index 47 Index sady dat: pevny index 47
(zahlavie DPV1) Length 16 16 bajtov vyuzitelnych dat pre vyrovnavaciu
pamat prikazu
Bajt Pole Hodnota | Popis
0 Request Reference 0x01 Individualne referencné Cislo pre parametrizacny prikaz,
prevezme sa do parametrizaénej odpovede
1 Request ID 0x40 Sluzba SEW MOVILINK®
2 Axis 0x00 Cislo osi; 0 = jednotliva os
3 No. of Parameters 0x01 1 parameter (pocet parametrov)
4 Attribute 0x30 SluzbaMOVILINK® "Write Parameter volatile"
(zapis parametra do nestalej pamate)
5 No. of Elements 0x00 0 = pristup na priamu hodnotu, Zziaden podriadeny prvok
6az7 Parameter Number 0x2AF8 Index parametra 11000 = "premenna IPOS HO"
8az9 Subindex 0x0000 Subindex 0
10 Format 0x43 Dvojslovo
1 No. of values 0x01 Zmenit hodnotu 1 parametra
12 az 13 | Value HiWord 0x0000 Horna ¢ast hodnoty parametra
14 az 15 | Value LoWord 0x0BB8 Dolna ¢ast hodnoty parametra

Po odoslani tohto prikazu - Write.request sa prijme Write.response. Pokial nenastal
ziadny konflikt stavov v spracovani kandla parametrov, nasleduje kladna odpoved
Write.response. V opaénom pripade je v kéde chyby 1 (Error_code_1) chyba stavu.
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Dopyt na parametrizaéni odpoved’

Nasledujuce tabulky znazorfiuju koédovanie vyuzitelnych dat pre sluzbu Write.req

s uvedenim zahlavia DPV1.

Bajt Pole Hodnota Popis
Function_Num Read.req
DPV1- Slot_Number Cislo pozicie je nevyuzité
Header .
(zahlavie Index 47 Index sady dat
DPV1) Length 240 Maximalna dizka vyrovnavacej

pamate odpovede v DP master

Kladna odpoved’ na "Write Parameter volatile” (zapis parametra do nestalej pamate)

Sluzba: Read.response Popis
Slot_Number 0 fubovolné, (nevyhodnocuje sa)
DPV1-Header Index 47 Index sady dat; pevny index 47
(zahlavie DPV1) Length 4 Dizka 12 bajtov vyuzitelnych dat vo vyrovnavacej
pamate odpovede
Bajt Pole Hodnota Popis
0 Response 0x01 Referenéné cCislo prevzaté z parametrizaéného
Reference prikazu
1 Response ID 0x40 Kladna odpoved MOVILINK®
Axis 0x00 Prevzaté Cislo osi; 0 pre jednotlivu os
3 No. of 0x01 1 parameter (pocet parametrov)
Parameters

Navratové kédy
parametrizacie

Zaporna parametrizacna odpoved

Nasledujuce tabulky uvadzaju kédovanie zapornej odpovede sluzby MOVILINK®.

Pri zapornej odpovedi sa do ID odpovede dosadi bit 7.

Sluzba: Read.response | Popis
Slot_Number 0 fubovolné, (nevyhodnocuje sa)
DPV1-Header Index 47 Index sady dat; pevny index 47
(zahlavie DPVT) ) oot 8 Dizka 8 baitov vyuzitelnych dat vo vyrovnavacej
paméate odpovede
Bajt Pole Hodnota Popis
0 Response 0x01 Referenéné cCislo prevzaté z parametrizacného
Reference prikazu
1 Response ID 0xCO Zaporna odpoved MOVILINK®
Axis 0x00 Prevzaté Cislo osi; 0 pre jednotlivi os
No. of 0x01 1 parameter (pocet parametrov)
Parameters
4 Format 0x44 Chyba
5 No. of values 0x01 1 kéd chyby (pocet hodnét)
6az7 Error value 0x0811 Navratovy kod MOVILINK®, napr. trieda chyby
0x08, dopln. kéd 0x11 (pozri tabulku Navratové
kédy MOVILINK® pre DPV1)
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Nastavenie parametrov s PROFIBUS DPV1

Parametrizaéna odpoved’ MOVILINK®

Nasledujuca tabulka uvadza navratové kody, ktoré sa odosielaju spat z modulu MQP
pri chybnom pristupe k parametrom DPV1.

Navratovy kod
MOVILINK® (hex)

Popis

0x0810 Nedovoleny index, index parametra v jednotke neexistuje

0x0811 . Funkcia alebo parameter nie su implementované

0x0812 Povoleny len pristup na Citanie

0x0813 Blokovanie parametrov je aktivne

0x0814 . Nastavenie z vyroby je aktivne

0x0815 Hodnota je pre parameter prili§ velka

0x0816 Hodnota je pre parameter prili§ mala

0x0817 . Chyba potrebna doplnkova karta

0x0818 Chyba v systémovom softvéri

0x0819 Parametrizaény pristup len cez procesné rozhranie RS-485

0x081A . Parametriza€ny pristup len cez diagnostické rozhranie RS-485

0x081B Parameter je chraneny proti pristupu

0x081C Je potrebné blokovanie riadiacou jednotkou

0x081D . Nepripustna hodnota pre parameter

0x081E Bolo aktivované nastavenie z vyroby

0x081F Parameter sa neulozil do pamate EEPROM

0x0820 . Parameter nie je mozné pri uvolnenom koncovom stupni zmenit / rezervované
0x0821 Rezervované

0x0822 Rezervované

0x0823 . Parameter sa smie zmenif iba pri zastaveni programu IPOS

0x0824 Parameter sa smie zmenit iba pri vypnutom automatickom nastaveni (autosetup)
0x0505 Nespravne kédovanie riadiaceho bajtu a bajtu rezervy

0x0602 . Chyba komunikacie medzi systémom menica a doplnkovou kartou zbernice
0x0502 Prekro€enie ¢asového limitu spojenia (napr. po€as resetu alebo pri poruche

systému)
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9.6 Vyznam signaliek LED
Rozhranie PROFIBUS MQP ma 3 signalky LED pre diagnostiku.
+ Signalka "RUN" (zelena) signalizuje normalny prevadzkovy stav
+ Signalka "BUS-FAULT" (Cervena) signalizuje poruchy/chyby na zbernici
PROFIBUS-DP
+ Signéalka "SYS-FAULT" (Cervend) signalizuje systémové poruchy/chyby modulu
MQP alebo meni¢a MOVIMOT®
( )
@) ®
|z
~—1 o
— 2 @RUN
@
S @BUSF
o
S @sYSF
SEVVIRI
58423AXX
Stavy signalky
"RUN" (zelena) . —
RUN BUS-F SYS-F | Vyznam Odstranenie chyby/poruchy
Svieti X X * Hardvér modulu MQP je OK -
Svieti Nesvieti | Nesvieti + MFP funguje spravne -
*  MQP si vymiena data
s riadiacou stanicou DP master
(Data-Exchange) a s meni¢om
MOVIMOT®
Nesvieti X X *  Modul MQP nie je pripraveny «  Skontrolovat napajanie
* Napdjanie 24 V¢ chyba napéatim 24 Vpe
*  Modul MQP znovu zapnut.
Pri opakovanom vyskyte
modul vymenit.
Blika X X * Nastavena adresa PROFIBUS »  Skontrolovat nastavenu
je>125 adresu PROFIBUS na MQP

X = svieti/nesvieti
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Stavy signalky
"BUS-F" (Cervena)

RUN BUS-F SYS-F | Vyznam Odstranenie chyby/poruchy
Svieti | Nesvieti X *  Modul MQP si vymiena data -
s riadiacou stanicou DP master
(Data-Exchange) a s meni¢om
MOVIMOT
Svieti Blika X «  Prenosova rychlost rozpoznana, | * Skontrolovat konfiguraciu
avS$ak modul nebol adresovany riadiacej stanice DP master
riadiacou stanicou DP master
*  Modul MQP nebol v DP master
nakonfigurovany alebo bol
nakonfigurovany nespravne
Svieti Svieti X *  Vypadok spojenia s DP master |+  Skontrolovat pripojenie modulu
*  MQP nerozpoznal Ziadnu MQP na PROFIBUS DP
prenosovu rychlost »  Skontrolovat DP master
*  Prerusenie zbernice »  Skontrolovat véetky kable siete
*  DP master nefunguje PROFIBUS DP
X = svieti/nesvieti
Stavy signalky
"SYS-F" (Gervena) . —
RUN | BUS-F SYS-F Vyznam Odstranenie chyby/poruchy
X X Nesvieti * Normalny stav fungovania -
*  MQP si vymiena data
s pripojenym meni€om
MOVIMOT®
X X Blika * MAQP je v stave poruchy/chyby + Riadte sa podla prislusného
rovhomerne | ¢« V stavovom okne softvéru popisu poruchy (pozri tabulku
MOVITOOLS® sa zobrazi poruch)
poruchové hlasenie
X X Svieti * MQP si nevymiena ziadne »  Skontrolovaf kabeldaz RS-485

déta s pripojenym MOVIMOT®

*  Modul MQP nebol
nakonfigurovany, alebo
pripojené menice MOVIMOT®
neodpovedaju

medzi MQP a pripojenym
MOVIMOT®, ako aj napajanie
MOVIMOT®

»  Skontrolovat, ¢i adresy,
nastavené na MOVIMOT®
suhlasia s adresami,
nastavenymi v programe IPOS
(prikaz "MovcommDef")

«  Skontrolovat, ¢i je program IPOS
spusteny

*  Servisny spinac na prepajacom
module je v polohe OFF (vyp)

»  Skontrolovat nastavenie
servisného spinaca
na prepajacom module

X = svieti/nesvieti
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Poruchové stavy @

9.7 Poruchové stavy

Prekrocenie Vypnutie riadiacej stanice zbernice (master) alebo preruSenie vodi¢a zbernicového
C¢asového limitu kabla sposobi v module MQP prekro€enie Casového limitu zbernice (timeout). Pripojené
zbernice meni¢e MOVIMOT® sa zastavia, pretoze v kazdom slove vystupnych procesnych dat sa

posiela "0". Tiez digitalne vystupy sa vynuluju - nastavi sa "0".

Tato situacia zodpoveda napriklad rychlemu zastaveniu na riadiace slovo 1. Pozor,
ak je meni¢ MOVIMOT® riadeny 3 slovami procesnych dat, je v 3. slove rampa
zadana s hodnotou 0 s!

Porucha "Prekro¢enie ¢asového limitu zbernice" sa samocinne resetuje, t. j. po
obnoveni komunikacie po zbernici obdrzia menice MOVIMOT® 2z riadiacej
jednotky ihned’ aktualne vystupne procesné data.

Reakcia na poruchu sa méze vypnut parametrom P831 programu MOVITOOLS®-Shell.

Prekrocenie Ak jeden alebo i viacero menicov MOVIMOT® uz nemozno adresovat cez RS-485
¢asového limitu z modulu MQP, do stavového slova 1 sa vlozi kod 91 "systémova porucha". Signalka
RS-485 "SYS-F" sa rozsvieti. Porucha sa prenesie aj cez diagnostické rozhranie.

KedZe meni¢e MOVIMOT® neobdrzia Ziadne data, po 1 s sa zastavia. Podmienka:
vymena dat medzi modulom MQP meniémi MOVIMOT® prebieha cez povely
MOVCOMM. Meni¢e MOVIMOT®, ktoré nadalej dostavaju data, moézu byt nadalej
riadené obvyklym spdsobom.

Prekrocenie ¢asového limitu (timeout) sa po obnoveni komunikacie samocinne resetuje,
t.j. opat sa zacnu vymienat aktualne procesné data s meni¢mi MOVIMOT®, ktoré
predtym neboli k dosiahnutiu.

Porucha jednotky  Zbernicové rozhrania - moduly MQP moézu zistit cely rad vad hardvéru. Po zisteni vady
hardvéru sa moduly zablokuju. Presné reakcie na poruchy a opatrenia na odstranenie
poruchy su uvedené v kapitole "Zoznam poruch".

Vada hardvéru spdsobi, Zze do vstupnych procesnych dat sa do stavového slova 1
véetkych menigov MOVIMOT® viozi kod 91. Signalka "SYS-F" na module MQP zaéne
rovnomerne blikat.

Presny kod poruchy sa moéze zobrazitf cez diagnostické rozhranie v MOVITOOLS®,
v stave modulu MQP. V programe IPOS sa mo6ze kdéd poruchy citat a spracovat
povelom "GETSYS".
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10 (‘@ Dopliiujuce pokyny pre uvadzanie prepajacich modulov do prevadzky
@ Prepajacie moduly MF.../Z.6., MQ.../Z.6.

10 Doplnujuce pokyny pre uvadzanie prepajacich modulov
do prevadzky
Uvedenie do prevadzky je opisané v kapitole "Uvedenie do prevadzky s PROFIBUS

(MFP + MQP)". Dodrziavajte tiez nasledujuce pokyny pre uvedenie prepajacich
modulov do prevadzky.

1l J4}
[ 1
10.1 Prepajacie moduly MF.../Z.6., MQ.../Z.6. |U|[L] %Ij
Servisny spinac¢ Servisny spinac-isti¢ prepajacieho modulu Z.6. isti hybridny kabel pri pretazeni a spina

— napéjanie menita MOVIMOT® zo siete
— napéjanie 24 Vpc meni¢a MOVIMOT®

Pozor: Servisny spinac-isti¢ odpaja od siete iba motor MOVIMOT®, nie prepajaci
modul.

Blokova schéma zapojenia

"Safety Power"

|| i|[1]

X1 — X40 — X20 / X29
] I > o >l o
| F I

FER-

RS-485

I

VI

I
W

RS+
RS-

MFZ.6F

X9 [2]

X40 X29

X40 24V GND
| safety Power  PE

05976AXX

[1] Prepojka napajania menica MOVIMOT® z napétia 24 Vp¢ pre zbernicovy modul MF../MQ..
(prepojené vo vyrobe)
[2] Pripojenie hybridného kabla
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Prepajacie moduly MF.../MM../Z.7., MQ...MM../Z.7 . @
fo [ fl—
10.2 Prepajacie moduly MF.../MM../2.7., MQ.../MM../Z.7. ﬁ I —
Kontrola Skontrolovat podla nasledujiceho obrazka, ¢i sa spOsob zapojenia prepajacieho
spésobu modulu a pripojeného motora zhoduju (hviezda alebo trojuholnik).
zapojenia
pripojeného ©C_©0 O
motora w2 U2 V2
)\ ut 1 w1
O O O

03636AXX

Pozor: Pri brzdovych motoroch nesmie byt vo svorkovej skrinke motora
zabudovany brzdovy usmernovac!

Blokova schéma

zapojenia
"Safety Power"

I_|:I|[1]

X1 — X40 [— X20 / X29
S99 3|2 g 2
NG S5
MF../MQ..
N
Vi RS-485
+ 1
21 2]
X o
MOVIMOT®
- N
Sl>3| e Fe EHE
MFZ.7F
X9 [2]

X4D 24V GND
| safety Power  PE

06803AXX
[1] Prepojka napajania menica MOVIMOT® z napétia 24 Vp¢ pre zbernicovy modul MF../MQ..

(prepojené vo vyrobe)
[2] Pripojenie hybridného kabla
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Prepajacie moduly MF.../MM../Z.7., MQ.../MM../Z.7.

©)

Vnuatorné
zapojenie menica
MOVIMOT®

v prepajacom
module

(1]

(]

(2]

(3]

<[>
5
0

X4
ﬁE—"x —|Njm|st ||~ X1
[2] WevNN®® W
[T [ S R Bl R By
TH
X6

13 15
L,
<

05986AXX

Prepina¢ DIP na nastavenie spdsobu zapojenia (hviezda - trojuholnik)
Presvedcte sa, ze sposob zapojenia pripojeného motora
suhlasi s polohou prepinaca DIP.

Venujte pozornost povolenému smeru otacania
(Standardne su povolené oba smery ota¢ania)

Obidva smery otaania  Povoleny je len smer Povoleny je len smer
su povolené ota€ania dolava ota€ania doprava
E El|c § El=|ec E El=|ec
TH TH TH
04957AXX

Svorky pre pripojenie vnutorného brzdového odporu (iba pri motoroch bez brzdy)
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Dopliiujuce pokyny pre uvadzanie prepajacich modulov do prevadzky (‘@ 10

Prepajacie moduly MF.../MM../Z.8., MQ.../MM../Z.8.
— ©,
—
10.3 Prepajacie moduly MF.../MM../Z.8., MQ.../MM../Z.8. D
—1__ U

Servisny spinac¢ Servisny spinac na prepajacom module Z.8. spina
— napajanie MOVIMOT® zo siete
— 24 Vpc - napajanie meni¢a MOVIMOT®

Pozor: Servisny spina¢ odpina menic¢ MOVIMOT® s pripojenym motorom od siete,
avsSak neodpina od siete prepajaci modul.

Blokova schéma zapojenia:

"Safety Power"

I_|:I|[1]

X1 —1 X40 | X20 / X29
S99 3|2 g 2
K S5

J,,,,,\,*,”\ MF../MQ..

N
4 RS-485
+ 1
0 n
Y o
MOVIMOT®
- N
Sislz| eFe EIE
MFZ.8F
X9 [2]

X4D 24V GND
| safety Power  PE

05977AXX
[1] Prepojka napajania menica MOVIMOT® z napétia 24 Vp¢ pre zbernicovy modul MF../MQ..

(prepojené vo vyrobe)
[2] Pripojenie hybridného kabla
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(‘l Dopliiujuce pokyny pre uvadzanie prepajacich modulov do prevadzky

@ Prepajacie moduly MF.../MM../Z.8., MQ.../MM../Z.8.

Kontrola
sposobu
zapojenia
pripojeného
motora

Vnuatorné
zapojenie menica
MOVIMOT®

v prepajacom
module

Skontrolovat podla nasledujiceho obrazka, ¢i sa spOsob zapojenia prepajacieho
modulu a pripojeného motora zhoduju (hviezda alebo trojuholnik).

G "© O
)\ w2 U2 v2

ur v w1

O O O

03636AXX

Pozor: Pri brzdovych motoroch nesmie byt vo svorkovej skrinke motora
zabudovany brzdovy usmernovac!

A
. H ° o
N

05981AXX

[1] Prepina€ DIP na nastavenie spdsobu zapojenia (hviezda - trojuholnik)
Presvedcte sa, ze spdsob zapojenia pripojeného motora
suhlasi s polohou prepinaca DIP.

[2] Venujte pozornost povolenému smeru otac¢ania

(Standardne su povolené oba smery ota¢ania)

Obidva smery otaania  Povoleny je len smer Povoleny je len smer

su povolené otacania dofava otacania doprava

E |:'_: | E Tl E El=|ec
TH TH TH
04957AXX

[3] Svorky pre pripojenie vnutorného brzdového odporu (iba pri motoroch bez brzdy)
[4] Servisny spinac
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Dopliiujuce pokyny pre uvadzanie prepajacich modulov do prevadzky (‘\ I >
Menic¢ frekvencie MOVIMOT® integrovany v prepajacom module @

10.4 Menié frekvencie MOVIMOT® integrovany v prepajacom module

Nasledujuca c¢ast opisuje zmeny pri pouziti frekvenéného menica MOVIMOT®,
integrovaného v prepajacom module v porovnani s pouzitim menica, integrovaného

v motore.

Zmenené Pozor na zmenené nastavenia z vyroby pri pouziti MOVIMOT® integrovaného
nastavenie v prepajacom module Z.7 alebo Z.8. DalSie nastavenia su identické s nastaveniami
z vyroby pri pre MOVIMOT® integrovany v motore. Dodrziavajte preto pokyny v Navode na montaz
MOVIMOT®, a prevadzku "MOVIMOT® MM..C".
integrovanom
v prepajacom L.
module Prepinac DIP S1:

s1 1.2 3 4 5 6 7 8

Vyznam Adresa RS-485 Ochrana | Vykonovy stupen Frekvencia TImenie

20 |21 |22 |23 motora motora PWM volnobehu
Motor o jeden Premenliva
ON C U stupef mendi (16, 8, 4 kHz) Zap
OFF 0 0 0 0 Zap Prisposobené 4 kHz Vyp

Potenciometer ziadanej hodnoty f1:

1004
f [Hz]
751

[

51261AXX

[1] Nastavenie z vyroby
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Pridavné funkcie

menica
MoVIMOT®
integrovaného
v prepajacom
module

Dopliiujuce pokyny pre uvadzanie prepajacich modulov do prevadzky
Meni¢ frekvencie MOVIMOT® integrovany v prepajacom module

Nasledujuce pridavné funkcie su k dispozicii (v obmedzenom rozsahu) v menici

MOVIMOT® integrovanom v prepajacom module Z.7/Z2.8. Podrobny opis pridavnych
funkcii je uvedeny v Navode na montaz a prevadzku "MOVIMOT® MM..C".

Pridavna funkcia

Obmedzenie

1

MOVIMOT® s predizenymi dobami rampy

2

MOVIMOT® s nastavitelnym obmedzenim pradu
(pri prekroceni déjde k poruche)

MOVIMOT® s nastavitefnym obmedzenim prudu
(mozno prepinat signalom na svorke 1/f2)

MOVIMOT® s parametrizaciou po zbernici

Mozné len so zbernicovym rozhranim MQ..

MOVIMOT® s ochranou motora v prepajacom
module Z2.7/2.8

Parametrizacia po zbernici je mozna len
v kombinacii so zbernicovym rozhranim MQ..

MOVIMOT® s maximalnou frekvenciou PWM 8 kHz

MOVIMOT® s rychlym Startom/zastavenim

Mechanicka brzda sa smie ovladat len
z meni¢a MOVIMOT®. Nie je mozné
ovladat brzdu reléovym vystupom.

MOVIMOT® s minimalnou frekvenciou 0 Hz

10

MOVIMOT® s minimalnou frekvenciou 0 Hz
a so znizenym krutiacim momentom pri nizkych
frekvenciach

1"

Kontrola vypadku fazy siete deaktivovana

12

MOVIMOT® s rychlym Startom/zastavenim
a s ochranou motora v prepajacom module Z.7 a Z.8

Mechanicka brzda sa smie ovladat len
z meniéa MOVIMOT®. Nie je mozné
ovladat brzdu reléovym vystupom.

14

MOVIMOT® s deaktivovanou kompenzaciou sklzu

Pridavna funkcia 9 "MOVIMOT® pre aplikacie v zdvihacej technike" a pridavna
funkcia 13 "MOVIMOT® pre aplikacie v zdvihacej technike s rozsirenou kontrolou
otacok" sa pri meni€och MOVIMOT® integrovanych v prepojovacom module
2.7/Z2.8 nesmie pouzit!
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Ovladacia jednotka MFG11A @

11 Ovladacie jednotky
11.1 Ovladacia jednotka MFG11A

Funkcia Ovladacia jednotka MFG11A sa nasunie namiesto zbernicového rozhrania na lubovolny
pripajaci modul MFZ..; umozhuje ru¢né ovladanie pohonu MOVIMOT®.

50030AXX
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C &9,

Ovladacie jednotky
Ovladacia jednotka MFG11A

©

Pouzitie

Ovladanie doplnkovej ovladacej jednotky MFG11A

Zobrazenie na displeji

Zaporna zobrazovana hodnota, napr. | = dolava

Kladna zobrazovana hodnota, napr. = doprava

Zobrazena hodnota sa vztahuje na otacky nastavené potenciometrom Ziadanej hodnoty f1.
Priklad: zobrazena hodnota "50" = 50 % otacok nastavenych potenciometrom Ziadanej hodnoty.
Pozor: Pri zobrazeni "0" sa pohon ota€a otackami fin.

ZvySenie otacok

Pre otacky doprava: Pre otacky dolava:

Znizenie otacok

Zablokovanie
pohonu MOVIMOT®

Uvolnenie
pohonu MOVIMOT®

Pre otacky doprava: Pre otacky dolava:

Stlaéit tlacidlo: Zobrazi sa =

Pozor: MOVIMOT® po uvorneni zrychli na naposledy ulozent hodnotu a smer otacania.

B

Zmena smeru otacania
z "doprava"
na "dofava"

Zmena smeru otacania
z "dolava"
na "doprava"

o

1. @ az sa na displeji zobrazi
2. Opéatovné stlacenie @@

1. @ az sa na displeji zobrazi
2. Opéatovné stlacenie @@

zmeni smer ota€ania z "doprava" na "dolava"

N

zmeni smer ota€ania z "dolava" na "doprava"

Po opidtovnom zapnuti napajania 24 V je modul vzdy v stave STOP (zobrazenie =
OFF). Pri zadani smeru otacania tlaCidlom Sipky sa pohon rozbehne (ziadana
hodnota) z 0.
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Ovladacie jednotky
Ovladacia jednotka DBG60B

11.2 Ovladacia jednotka DBG60B

C &9,

11

@7

Funkcia Ovladacia jednotka DBG60B umoziiuje ovladanie pohonov MOVIMOT® cez zbernicové
rozhranie (s vynimkou zbernicového rozhrania MFK) v ruénom rezime. Navy$e mozno

v rezime Monitor zobrazovat slova procesnych dat.

Vybavenie « Osvetleny textovy displej, mozno nastavit sedem jazykov

« Blok s 21 tlaCidlami
* Pripojenie aj cez predizovaci kabel DKG60B (5 m)
« Stupen ochrany IP40 (EN 60529)

Prehlad
Ovladacia jednotka Jazyk Objednavacie
Cislo

DE/EN/FR/IT/ES/PT/NL

DBG60B-01 (nem./angl./franc./tal./Spaniel./portug./holand.) 18204031
DE/EN/FR/FI/SV/IDA/TR

DBG60B-02 (nem./angl./franc./fin./Svéd./dan./turec.) 168204058

DBG60B-03 DE/EN/FR/RU/PL/CS 1820 406 6

(nem./angl./franc./rus./pol./Ces.)

Predlzovaci kabel @ Popis (= obsah dodavky)

DKG60B + Dizka5m
* 4-Zilovy, tieneny kabel (AWG26)

56555AXX

Objednavacie
cislo

081756837
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11 (‘@ Ovladacie jednotky

@ Ovladacia jednotka DBG60B

Rozmery
DBG60B
A a
V

® ®

®®

. — w0

OICH I

OOE

®®

O

Y
- 45 - _ 18
53147BXX
Pripojenie Ovladacia jednotka DBG60B sa pripoji priamo na diagnostické rozhranie zbernicového
na zbernicové rozhrania MF../MQ.. . Alternativne sa méze ovladacia jednotka pripojif pomocou 5 m
rozhrania predlZzovacieho kabla (doplnok DKG60B).
MF../MQ..
@ DKG60B DBG60B
57877AXX
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Ovladacie jednotky
Ovladacia jednotka DBG60B

Vyznam tlacidiel
DBG60B

(1]
(2]

) E—

(4]

(5]

[6]

(1]
(2]
(3]
[4]
(5]
6]
[7]
8]
[9]
[10]
(1]
[12]

e
el e
l‘— [7]
[8]
e = &S [91
= [10]
[11]
2]
57483AXX

Stop

Vymazat poslednu zadanu hodnotu
Vyber jazyka

Zmena menu

Cislice 0... 9

Zmena znamienka

Sipka hore, o jednu polozku menu hore
Start

OK, potvrdenie zadanej hodnoty
Aktivovat kontextové menu

Sipka dole, o jednu polozku menu dole
Desatinna ¢iarka
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11 (‘CD Ovladacie jednotky

@ Ovladacia jednotka DBG60B

Vyber Pri prvom zapnuti alebo po aktivovani stavu z vyroby ovladacej jednotky DBG60B sa
pozZadovaného na displeji zobrazi na niekolko sekund nasledujuci text:
Jjazyka
SEW
EURODRIVE

Potom sa na displeji zobrazi symbol pre vyber jazyka.

Pri vybere jazyka postupujte nasledovne:

54533AXX

« Stlacte tlacidlo [vyber jazyka]
jazykov.

* Tla€idlom [Sipka hore] @ / [Sipka dole] @ vyberte poZzadovany jazyk.

Na displeji sa zobrazi zoznam dostupnych

* Vyber jazyka potvrdte tladidlom [OK] . Na displeji sa objavi zakladné
zobrazenie vo zvolenom jazyku.
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Rezim
monitorovania

Ovladacia jednotka DBG60B @

Aktivovanie:

Pripojte ovladaciu jednotku DBG60B na diagnostické rozhranie zbernicového rozhrania.
Najprv sa na niekolko sekund zobrazi typové oznalenie pripojeného menica
MOVIMOT®. Ovladacia jednotka DBG60B potom prepne do rezimu monitorovania

(sledovania).
@ MONITOR
PI1 PI2 PI3
0000 0000 0000

Status / error

A
MANUAL MODE

MONITOR
PO1 PO2 PO3
DBG DELIVERY D 0000 0000 0000

UNIT Oms n=% / error

57476AEN

Ak je aktivovany iny rezim ovladacej jednotky, do rezimu monitorovania mozno prejst
nasledovne:

« Aktivujte kontextové menu tlacidlom [aktivovat kontextové menu] .

* V kontextovom menu vyberte polozku [MONITOR] tlacidlom [Sipka hore] /
[Sipka dole] .

* Vyber potvrdte tlaidlom [OK] . Ovladacia jednotka je teraz v rezime
monitorovania.

* V rezime monitorovar;ia sa zobrazuju vystupné procesné data (PO) a vstupné
procesné data (Pl). Udaje PO a Pl sa zobrazuju v dvoch oddelenych menu.
Z kontextového menu sa prechadza vzdy do okna menu PO.
Z tohto okna sa tlacidlom [Sipka hore] dostanete do okna zobrazovania udajov PI.
Do okna PO sa vratite tlacidlom [Sipka dole]"

* Tlagidlom [DEL] alebo [Kontextové menu] sa vratite do kontextového
menu.

Zobrazenie

Zobrazenie vystupnych procesnych dat v rezime monitorovania:

MONITOR PO1 = riadiace slovo, PO2 = otacky (%), PO3 = rampa

PO1 PO2 PO3 Dalsi riadok: Rampa v ms a otagky v %.

0000 0000 0000 V pripade poruchy/chyby sa zobrazuje striedavo Cislo poruchy a text
Oms n=0% / Porucha poruchy.

Zobrazenie vstupnych procesnych dat v rezime monitorovania:

MONITOR PI1 = stavové slovo 1, PI2 = prud na vystupe, PI3 = stavové slovo 2
PI1 P12 P13 Na stavovom riadku okna PI sa zobrazuje stav alebo v pripade
0000 0000 0000 poruchy striedavo ¢&islo poruchy a text poruchy.

Stav / Porucha
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11 (‘@ Ovladacie jednotky

@ Ovladacia jednotka DBG60B

Rezim ruéného Aktivovanie

ovladania Pripojte ovladaciu jednotku DBGB0B na diagnostické rozhranie modulu. Najprv sa

na niekolko sekund zobrazi typové oznacenie pripojeného menica MOVIMOT®.
Ovladacia jednotka DBG60B potom prepne do rezimu monitorovania (sledovania).

MANUAL MODE @ MANUAL MODE
MONITOR INS RAMP SPEED%
DBG DELIVERY D (o) 0 1000 O
UNIT \D'__El/

58359AEN
Do rezimu ruéného ovladania prejdete nasledovnym postupom:

« Aktivujte kontextové menu tla¢idlom [aktivovat kontextové menu] .

* V kontextovom menu vyberte poloZzku [Manual operation] tlacidlom [Sipka hore]

@ / [ipka dole] @

* Vyber potvrdte tlacidlom [OK] . Ovladacia jednotka je teraz v rezime ruéného
ovladania.

Upozornenie: Rezim ruéného ovladania nemozno vybrat, pokial je pohon
v automatickom rezime (zbernicovy rezim) uvolneny. V takom pripade sa zobrazi na 2
s hlasenie "RUCNE OVLADANIE POKYN 17: MEN. UVOLNENY" a jednotka DBG60B
sa vrati do kontextového menu.

Zobrazenie
Zobrazovanie v rezime rué¢ného ovladania:

RUCNA PREVADZKA Zobrazovana hodnota: Prid na vystupe v % z I,

In% RAMPA OTACKY% | Nastavena hodnota: Doba rampy v ms ($tandardna hodnota 10 000 ms)
0 10000 0 Nastavena hodnota:  Otacky v % (Standardna hodnota 0 %)
UVOLNENIE/ZIADNE UVOLNENIE

Ovladanie

* Tlagidlami [Sipka hore] @ / [Sipka dole] @ alebo priamo Cislicami 0 ... 9 (5)
mozno zadat Ziadanu hodnotu otaok v %. Tladidlom "zmena znamienka"
mozno menit smer otacania.

« Zadana hodnota sa musi potvrdit tlacidlom [OK] . Tlagidlom [zmena menu] @
sa umozni zadanie doby rampy.

» Doba rampy sa mdze nastavif tlacidlami [Sipka hore] @ / [Sipka dole] @ alebo
priamo &islicami 0 ... 9. Nastavenie sa potvrdi tlagidlom [OK] .

+ Stla¢enim tlacidla [RUN] sa pohon spusti. Stavovy riadok zobrazuje teraz
trvale "UVOLNENIE".

« Stlacenim tlacidla [STOP] sa pohon zastavi. Stavovy riadok zobrazuje teraz
blikajuce "ZIADNE UVOLNENIE".

* Pocas prevadzky sa zobrazuje prud motora v % z "l," @pozri PoznamKky.txt.
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Ovladacia jednotka DBG60B @

Pozor! Pri ukonéeni rezimu ruéného ovladdania sa zobrazi zadanie "Aktivovat
automaticky rezim". Zadanie sa potvrdi tlagidlami [Ano = OK], [Nie = DEL]. Ak sa
potvrdi [Nie = DEL], obnovi sa rezim ruéného ovladania. Ak sa potvrdi [Ano = OK],
pohon je riadeny v automatickom rezime, t. j. ak je pohon cez zbernicu uvolneny,
okamzite sa spusti.

Ak sa v rezime ruéného ovladania vyskytne porucha, zobrazi sa okno poruchy.
Na stavovom riadku okna poruchy sa zobrazuje striedavo Cislo poruchy a text poruchy.
Okno poruchy sa uzavrie tlagidlom [OK]. Tym sa vykona reset.
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Profil jednotky MOVILINK®
Kodovanie procesnych dat

12  Profil jednotky MOVILINK®
12.1 Kodovanie procesnych dat

2 slova
procesnych dat

3 slova
procesnych dat

Na riadenie a zadavanie Ziadanej hodnoty pouZzivaju vSetky zbernicové systémy
rovnaké informacie o procesnych datach. Procesné data sa koduju podla jednotného
profilu MOVILINK® pre pohonové meni¢e SEW. Menice MOVIMOT® maju dva rézne
varianty profilu:

» 2 slova procesnych dat (2 PD)
+ 3 slova procesnych dat (3 PD)

Master PO > MOVIMOT®
EEEmw [ por [ pz [ pos [J  [EH]
Il
[EEE e | P2 [ P3|
-t Pl
51334AXX
PO = Vystupné procesné data Pl = Vstupné procesné data
PO1 = Riadiace slovo Pl1 = Stavové slovo 1
PO2 = Otacky (%) PI2 = Prud na vystupe
PO3 = Rampa P13 = Stavové slovo 2

Pri riadeni meni¢éa MOVIMOT® 2 slovami procesnych dat sa z nadradenej riadiacej
jednotky poSli do menica MOVIMOT® vystupné procesné data "Riadiace slovo"
a "Otacky [%]" a vstupné procesné data "Stavové slovo 1" a "Prud na vystupe" sa
prenesti z menita MOVIMOT® do nadradene;j riadiacej jednotky.

Pri riadeni 3 slovami procesnych dat sa ako dalSie slovo vystupnych procesnych dat
prenesie rampa, a ako tretie slovo vstupnych dat - Stavové slovo 2.
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Profil jednotky MOVILINK® 12
Kodovanie procesnych dat

Vystupné Nadradena riadiaca jednotka odovzda vystupné procesné data do menica MOVIMOT®
procesné data (riadiace informécie a ziadané hodnoty). V menici MOVIMOT® s tieto data G&inné len
vtedy, ak je adresa RS-485 v meni€i MOVIMOT® (prepinace DIP S1/1 az S1/4) rézna
od nuly. Meni¢ MOVIMOT® méze byt riadeny nasledovnymi vystupnymi procesnymi
datami:
* PO1: Riadiace slovo
+ PO2: Otacky [%] (ziadana hodnota)
* PO3: Rampa
Virtualne svorky na odbrzdenie brzdy bez

uvolnenia pohonu, len ak je prepina¢ MOVIMOT® S2/2 = "ON"
(dodrzat navod MOVIMOT®)

Zakladny riadiaci blok
15 | 14 | 13 | 12 | 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

PO1: Riadiace slovo rezervované pre pridavnu funkciu = "0" = rezervované = "0" " 0 = Uvolnenie
Reset inak Stop
3 . Percentualna hodnota so znamienkom / 0,0061 %
POZ2: Ziadana hodnota { Priklad: -80 % / 0,0061 % = - 13115 = CCC5pe,

PO3: Rampa (len Cas z 0 na 50 Hz, v ms (rozsah: 100...10000 ms)
3-slovny protokol) Priklad: 2,0 s = 2000 ms = 07D0y,¢y

Riadiace slovo, Riadiaci prikaz "Uvolnenie" sa zadava bitmi 0...2, zadanim riadiaceho slova = 0006y,¢y.
bity 0...2 Na uvolnenie menita MOVIMOT® musi byt taktiez vstupna svorka DOPRAVA a/alebo
DOLAVA pripojena (prepojkou) na +24 V.
Riadiaci prikaz "Stop" sa vykona vynulovanim bitu 2 = "0". Kvoli kompatibilite

s ostatnymi druhmi meni¢ov SEW je vhodné na zastavenie pouzivat prikaz 0002},e,.
Meni& MOVIMOT® aktivuje pri bite 2 = "0" zastavenie po aktualnej rampe (nezavisle
od hodnoty bitov 0 a 1).

Riadiace slovo V pripade poruchy sa porucha potvrdi a resetuje bitom 6 = "1" (Reset). Nepriradené
bit 6 = Reset riadiace bity sa kvoli kompatibilite vynuluju (hodnota 0).
Otacky [%] Ziadana hodnota otadok sa zadava v percentualnej forme, v pomere k maximalnym

otackam (nastavené potenciometrom zZiadanej hodnoty f1).
Kdédovanie:  C000j,y =-100 % (otaCanie dofava)
4000pex = +100 % (otacanie doprava)
— 1 bit=0,0061 %

Priklad: 80 % fihax, Smer otaCania DOLAVA:
Vypocet: —80 % / 0,0061 = —131154k = CCCby ey
Rampa Ak sa procesné data vymienaju prostrednictvom troch slov procesnych dat, aktualna

integratna rampa sa odovzdava v slove vystupnych procesnych dat PO3. Pri riadeni
meni¢a MOVIMOT® 2 slovami procesnych dat sa pouzije rampa integratora, nastavena
prepinacom t1.

Koédovanie: 1bit=1ms
Rozsah: 100...10 000 ms
Priklad: 2,05 =2 000 ms = 20004ek = 07D0ey
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Profil jednotky MOVILINK®
Kodovanie procesnych dat

12

Vstupné Vstupné procesné data sa posielaju z menic¢a MOVIMOT® do nadradenej riadiacej
procesné data jednotky, skladaju sa zo stavovych informacii a informacii o skuto€nych hodnotach.
Meni¢e MOVIMOT® podporuju nasledovné vstupné procesné data:

« PI1: Stavové slovo 1
* PI2: Prad na vystupe
* PI3: Stavové slovo 2

1514113 |12|11|{10] 9 | 8 | 7 |6 | 5|43 |2]|]1]0

L Regulator uvolneny = "1"

L Jednotka uvolnena = "1"

PO data uvolnené = "1"
Stav jednotky (bit 5 ="0")
0 = menic nie je pripraveny L Rezervované
P11: Stavové slovo 1 2 = ¥iadne uvolnenie

4 = uvolneny

Rezervované

&islo poruchy (bit 5 = "1") Poruchalvystraha = "1

Rezervované

= Rezervované

Pl12: Skuto¢na 16-bitové celé Cislo so znamienkom x 0,1 % Iy
hodnota pradu Priklad: 0320y, = 800 x 0,1 % I\ =80 % Iy

15|14 |13 |12|11|[10| 9 | 8 |7 | 6 | 5|4 |3 |2]|1]0

L Regulator uvolneny = "1"

L___  Jednotka uvolnena ="1"

PO data uvolnené = "1"

Rezervované

Rezervované

Poruchalvystraha = "1"

Rezervované
PI3: Stavové slovo 2 .
(len pri Rezervované

3-slovnom protokole) 01 (brzda)

"1" = brzda zabrzdena,
"0" = brzda odbrzdena

02 (pripraveny)

11 (doprava)

12 (dolava)
13 (ziadana hodnota 2)

Rezervované 0

Rezervované 0

L Rezervované 0
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Profil jednotky MOVILINK® 12
Priklad programu pre kombinaciu Simatic S7 a zbernica

12.2 Priklad programu pre kombinaciu Simatic S7 a zbernica

Priklad programu pre Simatic S7 demonstruje spracovanie procesnych dat a digitalnych
vstupov a vystupov zbernicového rozhrania MF...

Tento priklad demonstruje nezavéazne postup pri tvorbe programu pre automat (PLC).
Obsah prikladu programu nie je predmetom zZiadneho rucenia.

Priradenie adries  V priklade sa procesné data zbernicového rozhrania MOVIMOT® ulozia do oblasti
procesnych dat pamate PW132 — PW136 riadiaceho automatu.

v riadiacom
automate

Master

(1]

[[aw100

1po

[21{ | _AW132

IPo1

AW134

1PO2

AW136

PO3

'[Ew100

31 [ _EW132

1PI1

EW134

P2

EW136

IPI3

7%

[1] Oblast adries
[2] Adresy vystupov
[3] Adresy vstupov

PO

DalSie slovo vstupov a vystupov je o$etrené v OW 100 resp. v IW 100 (nemecky AW / EW).

MOVIMOT® + MF..

poi | Po2 |

P | P2 |

A

PO

PO1
PO2
PO3

DO

Pl

Vystupné procesné data
Riadiace slovo

Otacky [%]

Rampa

Digitalne vystupy

57874AXX

PI Vstupné procesné data
PI1 Stavové slovo 1
PI2 Prud na vystupe
PI3 Stavové slovo 2
DI Digitalne vstupy

Spracovanie Logicky AND digitalnych vstupov DI 0..3 riadi digitalne vystupy DOO a DO 1
digitalnych na module MF..

vstupov

100.
100.
100.
100.
100.
100.

a vystupov
modulu MF..

il cacaca

>oB M EEE
P O WwWNRKF O

//if
//

//

//
//then
//

DI
DI
DI
DI
DO
DO

PO WwWNREF O

nyn
wym
nyn
wym
wyn
wym
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Profil jednotky MOVILINK®
Priklad programu pre kombinaciu Simatic S7 a zbernica

Riadenie meniéa
MOVIMOT®

Vstupom DIO sa pohon MOVIMOT® uvorni:
+ E 100.0 = "0": Riadiaci povel "Stop"
+ E 100.0 = "1": Riadiaci povel "Enable" (uvolnenie)

Vstupom DI1 sa zadava smer otacania a otacky:

+ E100.1 ="0" 50 % fax Ot&Canie doprava
+ E100.1 ="1": 50 % f,5x OtéCanie dolava

Pohon sa zrychluje alebo spomaluje po rampe integratora s dobou rampy 1 s.

Vstupné procesné data sa ulozia pre dalSie spracovanie do slov priznakov 20 az 24.

U E 100.0

SPB FREI

L WH#16#2

T PAW 132

SPA SOLL
FREI: L WH#16#6

T PAW 132
SOLL: U E 100.1

SPB LINK

L W#16#2000
(=2000hex)

T PAW 134

SPA ISTW
LINK: L W#164E000
(=E000Qhex)

T PAW 134
ISTW: L 1000

T PAW 136

L PEW 132

T MW 20

L PEW 134

T MW 22

L PEW 136

T MW 24

BE

//Vstupom 100.0 dat’ riadiaci povel "Uvolnenie"

//Riadiaci povel "Stop"
//z&pis do POl (riadiace slovo 1)

//Riadiaci povel MOVIMOT "Uvolnenie"
//zapis do POl (riadiace slovo 1)

(0006hex)

//Vstupom 100.1 dat’ smer oté&cania
//Rk je vstup 100.1 = "1", potom otacanie dolava
//Ziadand hodnota ot&cok = 50% fmax ot&Canie doprava

//zapis do PO2 (otacky [%])

//Ziadanad hodnota otacok = 50% fmax ota&cCanie dolava

//zapis do PO2 (otacky [%])
//Rampa = 1ls (1000dez)
//zapis do PO3 (rampa)

//vlozit! PI1 (stavové slovo 1)
//a uloZzit’ do vyrovnavacej pam&te
//vlozit! PI2 (prud na vystupe)
//a uloZzit’ do vyrovnavacej pam&te
//vlozit" PI3 (stavové slovo 2)
//a uloZzit’ do vyrovnavacej pam&te
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Zoznam parametrov MQ..

Parametre

13

Parametre

13.1 Zoznam parametrov MQ..

Parameter =Parameter Index Jednotka | Pristup = Standardna | Vyznam / rozsah hodnét
hodnota
010 Stav menica 8310 RO 0 Dolné slovo kédované ako stavové slovo 1
[k k| Prevadzkovy stav 8310 RO 0 Dolné slovo kédované ako stavoveé slovo 1
012 Poruchovy/chybovy stav 8310 RO 0 Dolné slovo kédované ako stavové slovo 1
013 Aktualna sada parametrov 8310 RO 0 Dolné slovo kédované ako stavové slovo 1
015 Pocet hodin v zapnutom stave 8328 [s] RO 0
030 Binarny vstup DIOO 8844 RW 16 0: Ziadna funkcia
031 Binarny vstup DIO1 8335 RW 16 ;g :\785 ;’ﬁ};‘;e n
032 Binarny vstup DI02 8336 RO 16
033 Binarny vstup DI03 8337 RO 16
034 . Binarny vstup DI04 8338 RO 16
035 Binarny vstup DI05 8339 RO 16
036 Binarne vstupy DI00 — DIO5 8334 RO 16
050 . Binarny vystup DO00 8843 RW 21 0: Ziadna funkcia
051 Binarny vystup DO01 8350 RW 21 g; :Egg gﬁfh‘i‘; .
053 Binarne vystupy DOOO... 8360 RO
070 Typ jednotky 8301 RO
076 . Firmware zakladnej jednotky 8300 RO
090 Konfiguracia PD 8451 RO
091 Typ zbernice 8452 RO
092 . Prenosova rychlost zbernice 8453 RO
093 Adresa zbernice 8454 RO
094 PO1 ziadana hodnota 8455 RO
095 ' PO2 ziadana hodnota 8456 RO
096 PO3 Ziadana hodnota 8457 RO
097 P11 skuto¢na hodnota 8458 RO
098 . PI12 skutoéna hodnota 8459 RO
099 PI3 skutoé¢na hodnota 8460 RO
504 Monitorovanie snimaca polohy 8832 RW 1 0: VYP
1. ZAP
608 Binarny vstup DIOO 8844 RW 16 0: ziadna funkcia
600 Binarny vstup DIO1 8335 RW 16 ;g :\;’85 ;’;‘;‘ngc n
601 Binarny vstup DI02 8336 RO 16
602 ' Binarny vstup DI03 8337 RO 16
603 Binarny vstup DI04 8338 RO 16
604 Binarny vstup DI05 8339 RO 16
628 . Binarny vystup DO00 8843 RW 21 0: ziadna funkcia
620 Binérny vystup DOO1 8350 RW 21 oS ;}cI)srLuc% .
802 Nastavenie z vyroby 8594 R/RW 0 0: nie
1. ano
2: Stav pri dodani
810 Adresa RS-485 8597 RO 0
812 ' RS-485, ¢asovy limit 8599 [s] RO 1
819 Zbernica, ¢asovy limit 8606 [s] RO
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P6..

13 Parametre
P60 Zoznam parametrov MQ..
P600
Parameter | Parameter Index Jednotka  Pristup | Standardna | Vyznam / rozsah hodnét
hodnota
831 Reakcia na prekroc¢enie 8610 RW 10 0: Ziadna reakcia
€asového limitu zbernice 10: PODATA=0
840 Ruény reset 8617 RW 0: VYP
1. ZAP
870 Popis Ziadanej hodnoty PO1 8304 RO 12 IPOS PO-DATA
871 Popis ziadanej hodnoty PO2 8305 RO 12 IPOS PO-DATA
872 Popis Ziadanej hodnoty PO3 8306 RO 12 IPOS PO-DATA
873 Popis skuto¢nej hodnoty PI1 8307 RO 9 IPOS PI-DATA
874 Popis skuto¢nej hodnoty P12 8308 RO 9 IPOS PI-DATA
875 Popis skuto€nej hodnoty PI3 8309 RO 9 IPOS PI-DATA
- IPOS kontrolné slovo 8691 RW 0
- IPOS dizka programu 8695 RW 0
- IPOS premenna HO — H9 11000~ RW - Premenna rezidentna v pamati
11009
- IPOS premenna H10 — H511 11010- RW 0
11511
- IPOS kod 16000- RW 0
17023
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Diagnostika zbernice pomocou MOVITOOLS® >\ /é

Diagnostika zbernice cez diagnostické rozhranie MF../MQ.. — ~

14

14 Diagnostika zbernice pomocou MOVITOOLS®
14.1 Diagnostika zbernice cez diagnostické rozhranie MF../MQ..

Zbernicové moduly MF../MQ.. su vybavené diagnostickym rozhranim pre uvadzanie
do prevadzky a servis. Diagnostické rozhranie umoznuje diagnostiku zbernice pomocou
obsluzného softvéru SEW MOVITOOLS®.

+° FELDBUSMONITOR - MOYIMOTE I ;I_I_XJ

Datei Setup 2

Monitorbetrieb

PA1 |i3£l32 ........ STELIER/ORT 1] e ensassss senr | ADANETIEIN | ssssnsas im PE1{
- |
PA2 |Ei]31] ........ !DHEHZAHL[X] w | sernsees wemt v .......... iAUSGANGSSTHDM v | peessses [ﬁb_ PE2
PA3 [D3EE seseene IHAMPE ] sosnvess sosi  ewsesses sent [STATUSWORT 2 =] sessnse [oFos  PE3
P&l | Paz | PA3 | PE1 | PE2 | PE3 |

U PADaten | REGLER FREIGEGEBEN @
[ Yergeben GERAT FREIGEGEBEN
STEUERBEFEHL Halt lmo =} ] £—g Pa-DATEN FREIGEGEBEN
i ik
RESET Q] : STORUNG / WARNUNG @
GERATEZLISTAND KEINE FREIGABE

DEZ 2 Animation [

06238AXX

Ziadané a skutoéné hodnoty, ktoré sa vymiefiaju medzi MOVIMOT® a masterom
zbernice, mozno tak jednoducho diagnostikovat.

V rezime monitora zbernice "Riadenie" mozno pohon MOVIMOT® priamo riadit,
pozri kapitolu "Monitor zbernice MOVITOOLS®" na Strana 129.

Struktira Diagnostické rozhranie je na potencialovej urovni 0 a je teda na rovnakej potencialovej

diagnostického urovni ako elektronika modulov. To plati pre vSetky zbernicové rozhrania MF../MQ...

rozhrania Pri rozhraniach AS-Interface MFK.. je diagnostické rozhranie na potenciali menica
MOVIMOT®.

Rozhranie je dostupné cez 4-pélovy konektor RJ10. Rozhranie sa nachadza pod
krytkou na veku modulu.

GND RS- RS+ +5V r::ﬂ = 5 St @“

4

<\ />

02876BXX

Priruéka — PROFIBUS - Rozhrania a prepéjacie moduly 125




14 >\ /é Diagnostika zbernice pomocou MOVITOOLS®
- ~ Diagnostika zbernice cez diagnostické rozhranie MF../MQ..

Prevodnik Diagnostické rozhranie mozno prepojift s beznym pocitacom PC pomocou
rozhrania nasledovnych dopinkov:

* UWS21B so sériovym rozhranim RS-232, objednavacie Cislo 1 820 456 2
* USB11A s rozhranim USB, objednavacie €islo 0 824 831 1

UWS21B X0
RS-232 - W R0 yind
400 S |
MF../MQ..
PC + Q
MOVITOOLS
USB RJ10

59891AXX

Obsah dodavky:

* Prevodnik rozhrania

+ Kabel s konektorom RJ10

» Kabel rozhrania RS-232 (UWS21B) alebo USB (USB11A)
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Diagnostika zbernice cez diagnostické rozhranie MF../MQ.. — ~

Relevantné
diagnostické
parametre

Zobrazované
hodnoty - 00.
Procesné hodnoty

Zobrazované
hodnoty - 01.
Zobrazenie stavu

Zobrazované
hodnoty - 04.
Doplinkové binarne
vstupy

Zobrazované
hodnoty - 06.
Binarne vystupy
doplnkové

Softvér MOVITOOLS®-Shell umoziiuje diagnostikovanie menicov MOVIMOT® cez
diagnostické rozhranie zbernicovych rozhrani MF..

MOVIMOT® vracia prud na vystupe ako procesnu hodnotu.

Cislo menu

Nazov parametra Index

Vyznam / implementacia

004

Prud na vystupe [% In] | 8321

Prad na vystupe MOVIMOT®

Stav MOVIMOT® je tplne interpretovany a zobrazovany v zobrazeni stavu.

Cislo menu Nazov parametra Index Vyznam / implementacia
010 Stav meni¢a 8310 Stav meniga MOVIMOT®

01 Prevadzkovy stav 8310 Prevadzkovy stav MOVIMOT®
012 Poruchovy stav 8310 Poruchovy stav MOVIMOT®

Digitalne vstupy zbernicovych rozhrani MF.. sa zobrazuju ako dopinkové vstupy menica
MOVIMOT®. Kedze tieto vstupy nemaju ziadny priamy vplyv na menic MOVIMOT®,
priradenie svoriek je "Ziadna funkcia".

Cislo menu Nazov parametra Index Vyznam / implementacia

040 Binarny vstupy DI10 8340 Stav binarnych vstupov MF.. DIO
041 Binarne vstupy DI11 8341 Stav binarnych vstupov MF.. DI1
042 Binarne vstupy DI12 8342 Stav binarnych vstupov MF.. DI2
043 Binarne vstupy DI13 8343 Stav binarnych vstupov MF.. DI3
044 Binarne vstupy DI14 8344 Stav binarnych vstupov MF.. DI4
045 Binarne vstupy DI15 8345 Stav binarnych vstupov MF.. DI5
048 Binarne vstupy DI10...DI17 8348 Stav v§etkych binarnych vstupov

Digitalne vystupy zbernicovych rozhrani MF.. sa zobrazuju ako doplnkové vystupy
meni¢a MOVIMOT®. Kedze tieto vystupy nemaju Zziadny priamy vplyv na menic
MOVIMOT®, priradenie svoriek je "Ziadna funkcia".

Cislo menu Nazov parametra Index Vyznam / implementacia

060 Binarne vystupy DO10 8352 Stav binarnych vystupov MF.. DOO

061 Binarne vystupy DO11 8353 Stav binarnych vystupov MF.. DO

068 Binarne vystupy DO10 az DO17 = 8360 Stav binarnych vystupov MF.. DO0 a DO1
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14 >\ /ﬁ Diagnostika zbernice pomocou MOVITOOLS®

- ~ Diagnostika zbernice cez diagnostické rozhranie MF../MQ..
Zobrazované Udaije o jednotke zobrazuiju informécie o menici MOVIMOT® a o zbernicovom rozhrani MF..
hodnoty - 07. Gisl Na t Ind Vyznam / implementaci
Udaje o jednotke islo menu azov parametra ndex yznam / implementacia
070 Typ jednotky 8301 Typ jednotky MOVIMOT®
072 Doplnok 1 8362 Typ doplnku 1 = typ MF..
074 Firmvér doplnku 1 8364 Firmvérové objednavacie €islo MF..
076 Firmware zakladnej jednotky | 8300 Firmvérové objednavacie ¢islo menic¢a MOVIMOT®
Zobrazované Tato polozka menu reprezentuje vSetky udaje o zbernici.
hodnoty - 09. Cisl Na t Ind Vyznam | implementaci
Diagnostika islo menu azov parametra ndex yznam / implementacia
zbernice 090 Konfiguracia PD 8451 Nastavena konfiguracia PD pre MOVIMOT®
091 Typ zbernice 8452 Typ zbernice modulu MF..
092 Prenosova rychlost zbernice | 8453 Prenosova rychlost MF..
093 Adresa zbernice 8454 Zbernicova adresa prepinacov DIP MF..
094 PO1 ziadana hodnota [hex] 8455 PO1 ziadana hodnota, z riadiacej stanice (master)
zbernice do MOVIMOT®
095 PO2 ziadana hodnota [hex] 8456 PO2 Ziadana hodnota, z mastera zbernice
do MOVIMOT®
096 PO3 Ziadana hodnota [hex] 8457 PO3 ziadana hodnota, z mastera zbernice
do MOVIMOT®
097 PI1 skuto¢na hodnota [hex] 8458 PI1 skuto&na hodnota z MOVIMOT® do mastera
zbernice
098 P12 skuto¢na hodnota [hex] 8459 PI2 skuto&na hodnota z MOVIMOT® do mastera
zbernice
099 PI3 skutoéna hodnota [hex] 8460 PI3 skuto&na hodnota z MOVIMOT® do mastera
zbernice
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Diagnostika zbernice cez diagnostické rozhranie MF../MQ.. — ~

Monitor zbernice Monitor zbernice v MOVITOOLS® umozriuje pohodIiné riadenie a vizualizaciu cyklickych
v MOVITOOLS® procesnych dat MOVIMOT®.

+ FELDBUSMONITOR - MOYIMOTE D - Iil
Datei Setup 2
Monitorbetrieb
PA1 [0002 seveses. [ERTENERONRAN] sessssse sons [RIADENIGIN] v ] sessesn: [0206  PEY
PA2 [EODD sssesses [DREHZAHL (2] v] sosasess sone a i [AUSGANGESTROM x| sessssss [ooiB’  PE2
PAZ [T3EE eevesee [FamPE ¥ ] smsavass T ety [STATUSWORT 2 ] sewense: [oFos  PE3
Fal | o | Pz | PE1 | e | mx |
"""" Daten | | REGLER FREIGEGEBEN @
L Vergeben GERAT FREIGEGEBEN
STEUERBEFEHL  [Hal ~flmo ~] f_, ] B BATEN FREIGEGEREN
RESET QI - STORUNG / WARNUNG ]
GERATEZUSTAND KEIME FREIGABE
DEZ 2 Animation [
ADDR; 0
06238AXX

Viastnosti * jednoducha obsluha

» rychle zvladnutie riadiacich funkcii i bez pripojenia na zbernicu (priprava uvedenia
do prevadzky)

« integrovany do uzivatelského rozhrania SEW MOVITOOLS®
+ jednoduché a rychle vyhladavanie poruch/chyb
* najkratSia faza projektovania
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14 >\ /ﬁ Diagnostika zbernice pomocou MOVITOOLS®

- ~ Diagnostika zbernice cez diagnostické rozhranie MF../MQ..
Funkcia monitora Monitor zbernice poskytuje uzivatefovi vykonny nastroj na uvadzanie do prevadzky a na
zbernice vyhladavanie poruch. Umoziuje zobrazovat a interpretovat procesné data, ktoré sa

cyklicky vymieniaju medzi meni¢om a riadenim.

Monitor zbernice umozniuje pozorovat prevadzku na zbernici ako pasivny ucastnik, ale
aj aktivne riadit menic.

Uzivatel ma k dispozicii nasledujice moznosti:

+ M0ze interaktivne prevziat riadenie menica v existujicom prevadzkovom zariadeni
a preskusat tak fungovanie pohonu.

» Vo faze pripravy (teda bez realne existujuceho prevadzkového zariadenia a mastera
zbernice) méze simulovat spésob fungovania jednotlivého pohonu a tak testovat
riadiace funkcie este pred uvedenim do prevadzky.

Monitor zbernice

v rezime riadenia
[1] [2]

+ * FELDBUSMONITOR - M OVIMOTE
Datei Setup 2

Steuerbetrieb

PA{ | 0006 uo-ou.l TELUERWORT T 7| sasasssnsasa

=] sensnens [0807  PEq
s

PA2 [2000 sessres [IGTREERIME v | +eesreerenens RN | sorerensc ae [AUSGANGSSTROM =] serere=s [B7IE  PE2

PAZ [T3EE sesneess IHAMPE = R e S e [STATUSWORT 2 %] sesseses Iﬂ_{l}’? PE3
3 - : r 4
(31 e FA3 [ FE1 | PE2 | PE3 | [

REGLER FREIGEGEBEN

DREHZAHL (%] Busdaten b
GERAT FREIGEGEBEN

beabachten

50 % nmax >
5] ———» ot | Pa.DATEN FREIGEGEREN < [5]
STURUNG / WARNUNG ‘
GERATEZUSTAND FREIGABE [VFC]
DEZ 8192 BIN 0010000000000000 Animation [+
| otine  [REETRTTR SER
06239AXX

[1] PO data z riadiacej jednotky

[2] Pl data z menica do riadiacej jednotky

[3] Aktualne HEX hodnoty vystupnych procesnych dat (s moznostou editovania)
[4] Aktualne HEX hodnoty vstupnych procesnych dat

[5] Zobrazenie aktualneho nastavenia

130 Priruéka — PROFIBUS - Rozhrania a prepéjacie moduly




Diagnostika zbernice pomocou MOVITOOLS® >
Tabulka portch/chyb zbernicovych rozhrani
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~

14.2 Tabul'ka poriuch/chyb zbernicovych rozhrani

Koéd
poruchy/oznacenie
10 IPOS ILLOP

Reakcia

Stop programu IPOS
DO=0

Pri€¢ina

*  Chyba v programe IPOS, dalSie
informacie obsahuje premenna
IPOS H469

Opatrenie

.

Opravit program IPOS, vlozit
program a reset

14 Porucha snimaca

17 Pretecenie
zasobnika
18 Podtecenie
zasobnika
19 NMI

20 Nedefinovany
kod instrukcie

21 Chyba ochrany

22 Nedovoleny
pristup na slovny
operand

23 Instrukcia -
nedovoleny
pristup

24 Nedovoleny
pristup - externa
zbernica

25 EEPROM

Stop komunikacie
s MOVIMOT®
DO =0

*  Prerusenie jedného alebo oboch
privodov bezdotykového snimaca
polohy NV26

Skontrolovat elektrické prepojenie
medzi MQ.. a NV26

* Porucha elektroniky meni¢a, mozno
elektromagnetickym rusenim

*  Chyba pri pristupe na EEPROM

Skontrolovat a podla potreby
vylepsit tienenie

Pri opatovnom vyskyte konzultovat
so servisom SEW

Obnovif nastavenie z vyroby "Stav
pri dodani", vykonat reset a znova
nastavif parametry (Pozor! program
IPOS sa pritom vymaze)

Pri opatovnom vyskyte konzultovat
so servisom SEW

28 Prekrocenie
¢asového limitu
zbernice

Vystupné procesné
data=0

DO =0

(mozno vypnut)

* V ¢asovom limite nakonfigurovanej
kontroly komunikacie sa
neuskutoc€nila Ziadna komunikacia
medzi riadiacou stanicou (master)
a podriadenou stanicou (slave)

Skontrolovat komunikacny
podprogram riadiacej stanice
(master)

32 IPOS pretecenie
indexu

37 Chyba Watchdog

41 Watchdog -
doplnok

45 Chyba
inicializacie

77 Neplatnariadiaca
hodnota IPOS

Stop programu IPOS
DO=0

Stop komunikacie
s MOVIMOT®
DO =0

Stop programu IPOS
DO=0

* Poru$enie zasad programovania,
interné pretecenie zasobnika

*  Chyba vo vykonavani systémového
softvéru

Skontrolovat a opravif aplikaény
program IPOS

Konzultovat so servisom SEW

* |POS-Watchdog, doba vykonania
programu IPOS je dlhSia ako
nastaveny ¢asovy limit Watchdog.

Skontrolovat dobu nastavenu
v povele "_WdOn()".

*  Chyba po samocinnom teste pri
resete

«  Pokus nastavit neplatny
automaticky rezim

Vykonat reset. Pri opatovnom vyskyte
konzultovat so servisom SEW

Skontrolovat v externej riadiacej
jednotke hodnoty pre zapis

83 Skrat na vystupe | Ziadna « DOO, DO1 alebo napajanie «  Skontrolovat kabelaz a zatazenie
senzorov VO24 ma skrat vystupov DOO a DO1 a napajanie

senzorov
91 Systémova ziadna » Jednu alebo viaceré stanice « Skontrolovat napajanie a kabelaz

porucha

97 Kopirovanie dat

Stop komunikacie
s MOVIMOT®
DO=0

(MOVIMOT®) nemohol modul MQ..
v ramci ¢asového limitu adresovat

*  Pri kopirovani sady dat sa vyskytla
chyba. Data nie su konzistentné

RS-485
Skontrolovat adresy
konfigurovanych stanic

Pokuste sa data skopirovat znova
alebo najprv vykonajte nastavenie
z vyroby "Stav pri dodani", potom
vykonaijte reset a skopirujte data
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/ﬁ Diagnostika MOVIMOT®
~ Stavova signalka

Diagnostika MOVIMOT®

15.1 Stavova signalka

Vyznam
signalky

Stavova signalka LED sa nachadza na vrchnej strane meni¢a MOVIMOT® (pozri

nasledujuci obrazok).

O

25

14

— 1]

MoviuoT® > SIE

MM15C-503-00
08241198/1,5KW
DT90L4A,DT90S4A

o

(@)

[1] Stavova signalka LED MOVIMOT®

50867AXX

stavov 3-farebna signalka LED signalizuje prevadzkové a poruchové/chybové stavy.
Farba Stav signalky Prevadzkovy stav Popis
signalky
- Nesvieti Jednotka nie je pripravena | Nie je pripojené napajanie 24 V
2lta Rovnomerné blikanie | Jednotka nie je pripravena | Prebieha faza autotestu alebo 24 V napajanie je
pritomné, ale sietové napatie nie je v poriadku.
Zlta Rovnomerné rychle Jednotka je pripravena Odbrzdenie brzdy je aktivované, bez uvolnenia
blikanie pohonu (len pri S2/2 = "ON")
ZIta Trvale svieti Jednotka je pripravena Napajacie napétie 24 V a sietové napétie su
ale je zablokovana v poriadku, ale nie je Ziadny signal uvolnenia
Zelenal Blika, striedanie Jednotka je pripravend, Porucha komunikacie pri cyklickej vymene dat
zlta farieb ale prekrocenie €asového
limitu
Zelena Svieti trvale Jednotka je uvolnena Motor je v prevadzke
Zelena Rovnomerné rychle Aktivovana medzna Motor pracuje na medznej hodnote pradu
blikanie hodnota prudu
Cervena | Svieti trvale Jednotka nie je pripravena | Skontrolovat napajanie 24 V..
Upozornenie: Jednosmerné napatie musi byt
vyhladené (zvySkové zvinenie max. 13 %)
Cervena | 2 x zablika, prestavka | Porucha 07 Napatie medziobvodu je prili§ vysoké
Cervena | Pomalé blikanie Porucha 08 Porucha kontroly otacok (len pri S2/4 = "ON")
Porucha 90 Nespravne priradenie motor — meni¢
Porucha 09 (hapr. MM03 — DT71D4 /A\)
Porucha 17 az 24, 37 Porucha CPU
Porucha 25, 94 Porucha EEPROM
. Porucha 01 Nadprad koncového stupna
Cervena | 3 x zablikd, prestavka
Porucha 11 Prehriatie koncového stupna
Cervena | 4 x zablika, prestavka | Porucha 84 Prehriatie motora
Nespravne priradenie motor — frekvenény meni¢
Cervena | 5 x zablika, prestavka | Porucha 89 Prehriatie brzdy
Nespravne priradenie motor — frekvenény meni¢
Cervena | 6 x zablika, prestavka | Porucha 06 Vypadok fazy siete
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Tabulka porich ~

15.2 Tabulka poruch

Poruchalchyba

Casovy limit komunikacie (motor
zostane staf, bez poruchového
kodu)

Pri¢ina/rieSenie

A Chybajuce spojenie L, RS+, RS- medzi MOVIMOT® a masterom RS-485.
Skontrolovat a obnovit spojenie (uzemnenie!).

B Elektromagnetické rusenie. Skontrolovat, prip. vylepsit tienenie datovych kablov.

C Nespravny typ (cyklicky) pri acyklickej komunikacii, protokolovy interval medzi jednotlivymi
telegramami je vacsi nez 1 s (€asovy limit).
Skontrolovat pocet stanic MOVIMOT®, pripojenych k masteru (pri cyklickej komunikacii
smie byt pripojenych maximalne 8 podriadenych stanic MOVIMOT®™ - slave).
Skratit cyklus telegramu alebo vybrat typ telegramu "acyklicky".

Napétie medziobvodu je prili$ nizke,
bol rozpoznany vypadok siete
(motor zostal stat, bez poruchového
kédu)

Skontrolovat sietové privody, siefové napétie a napajacie napéatie elektroniky 24 V na prerusenie.
Skontrolovat hodnotu 24 V napdjacieho napéatia elektroniky (pripustny rozsah napatia

24 V £ 25 %, koeficient zvinenia podla EN 61131-2 max. 13 %)

Motor sa samocinne rozbehne, akonahle sietové napétie dosiahne norméalne hodnoty.

Kéd poruchy 01
Nadprad koncového stupna

Kéd poruchy 06

Vypadok fazy

(Porucha moze byt rozpoznana len pri
zatazeni pohonu)

Kéd poruchy 07
Napdtie na medziobvode je prilis
vysoké

Skrat na vystupe menica
Skontrolovat spojenie medzi vystupom meni¢a a motorom, ako aj vinutie motora na skrat.
Porucha sa odstrani vypnutim napajacieho napétia 24 Vp¢ alebo resetom poruchy.

Skontrolovat, ¢&i v sietfovych privodoch nedoslo k vypadku fazy. Porucha sa odstrani vypnutim
napdjacieho napétia 24 Vp¢ alebo resetom poruchy.

Prili§ kratka rampa — predizit dobu rampy.

Nespravne pripojena brzdova cievka alebo brzdovy odpor

— Skontrolovat, prip. opravif pripojenie brzdovej cievky/brzdového odporu.

C Nespravny vnutorny odpor brzdovej cievky/brzdového odporu
— Skontrolovat vnutorny odpor brzdovej cievky/brzdového odporu
(pozri kapitolu "Technické udaje").

D Tepelné pretazenie brzdového odporu — Nespravne dimenzovany brzdovy odpor.

E Nepripustny rozsah sietového napétia na vstupe — skontrolovat sietové napéatie na vstupe
na pripustny rozsah

Porucha sa odstrani vypnutim napajacieho napétia 24 Vp¢ alebo resetom poruchy.

w >

Kéd poruchy 08
Kontrola otac¢ok

Aktivovala sa kontrola otacok, zatazenie pohonu je prili§ velké — znizit zatazenie pohonu.
Porucha sa odstrani vypnutim napajacieho napétia 24 Vp¢ alebo resetom poruchy.

Kod poruchy 11

Tepelné pretazenie koncového
stupna alebo vnuatorna chyba
jednotky

Vycistit chladi¢

Znizit teplotu okolia
Zabranit akumulacii tepla
Znizit zatazenie pohonu.

.
.
.
.

Porucha sa odstrani vypnutim napajacieho napétia 24 Vp¢ alebo resetom poruchy.

Kod poruchy 17 az 24, 37
Porucha procesora CPU

Porucha sa odstrani vypnutim napajacieho napétia 24 Vp¢ alebo resetom poruchy.

Kod poruchy 25, 94
Chyba EEPROM

Porucha sa odstrani vypnutim napajacieho napétia 24 Vp¢ alebo resetom poruchy.

Kéd poruchy 84
Tepelné pretazenie motora

*  Pri samostatnej montazi menic¢a MOVIMOT® blizko motora prepina¢ DIP S1/5 prepnuf
do polohy "ON".

+ Pri kombinaciach "meni¢ MOVIMOT® a motor mensi o jeden vykonovy stupen”

nastavenie prepinaca DIP S1/6.

Znizit teplotu okolia

Zabranit akumulacii tepla

Znizit zatazenie motora

Zvysit otacky

Ak je porucha hlasena ihned po prvom uvolneni, skontrolovat kombinaciu pohonu a menica

frekvencie MOVIMOT®.

*  Pri pouziti menica MOVIMOT® s aktivovanou doplnkovou funkciou 5 doslo k aktivacii tepelnej
ochrany motora (termostat vinutia TH) — zniZit zatazenie motora.

skontrolovat

e o o o o

Porucha sa odstrani vypnutim napajacieho napétia 24 Vp¢ alebo resetom poruchy.
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- ~  Tabulka poruch

Poruchalchyba

Pri¢ina/rieSenie

Kéd poruchy 89

Tepelné pretazenie brzdovej cievky
alebo vadna brzdova cievka,
nespravne pripojenie brzdovej
cievky

Predizit nastaven( dobu rampy

Prehliadka brzdy (pozri kapitolu "Prehliadka a udrzba")

Skontrolovat pripojenie brzdovej cievky

Konzultovat so servisom SEW

Ak je porucha hlasena ihned po prvom uvolneni, skontrolovat kombinaciu pohonu (brzdova
cievka) a meni¢a frekvencie MOVIMOT®.

«  Pri kombinaciach "meni¢ MOVIMOT® a motor mensi o jeden vykonovy stupen" skontrolovat
nastavenie prepinac¢a DIP S1/6.

e o o o o

Porucha sa odstrani vypnutim napajacieho napétia 24 Vp¢ alebo resetom poruchy.

Kéd poruchy 91

Porucha komunikacie medzi branou
zbernice a meniéom MOVIMOT®
(porucha bola vygenerovana
zbernicovym modulom)

»  Skontrolovat elektrické prepojenie medzi branou zbernice a menicom MOVIMOT® (RS-485)
*  Porucha sa po odstraneni pri¢iny automaticky vynuluje, reset riadiacim slovom nie je mozny.
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Technické udaje rozhrania MFP.. PROFIBUS

16  Technické udaje

16.1 Technické udaje rozhrania MFP.. PROFIBUS

Elektricka Specifikacia rozhrania MFP

Napajanie elektroniky MFP

U=+24V +/-25 %, | <150 mA

Oddelenie potencialov

* Bezpotencialové pripojenie PROFIBUS-DP
*  Medzi logikou a napajacim napéatim 24 V
* Medzi logikou a periférnou jednotkou / meni¢om MOVIMOT® cez optrony

Technika pripojenia zbernice

2 pruzinové svorky pre vstupné a pre vystupné kable zbernice (doplnkovo M12)

Tienenie

Cez kovové kablové vyvodky EMC

Binarne vstupy (senzory)

Uroven signalu

Kompatibilné s automatmi (PLC) podla EN 61131-2 (digitalne vstupy typu 1), Ri = 3,0 k<,
vzorkovaci interval asi 5 ms
15 V...+30 V "1" = kontakt zapnuty / -3 V...+5 V "0" = kontakt rozopnuty

Napajanie senzorov
Menovity prad
Ubytok napatia, vnatorny

24 V¢ odolné proti externému napétiu a skratu, podfa EN 61131-2
> 500 mA
max. 1V

Binarne vystupy (aktory)
Uroven signalu
Menovity prud
Zvodovy prud
Ubytok napatia, vnatorny

Dizka vedenia RS-485

Kompatibilné s automatmi (PLC), odolné proti externému napétiu a skratu, podla EN 61131-2
"0"=0V,"" =24V
500 mA
max. 0,2 mA
max. 1V

. 30 m medzi MFP a meni¢om MOVIMOT® pri oddelenej montazi

Teplota okolia

-25°C ...60°C

Teplota skladovania

Stupen ochrany krytom

-25°C...85°C

IP65 (montaz na pripajacom module MFZ.., vSetky konektory utesnené)

Specifikacia zbernice PROFIBUS

Variant protokolu PROFIBUS

Podporované prenosové rychlosti

PROFIBUS-DP
9,6 kBd ... 1,5MBd /3 ... 12 MBd (s automatickym rozpoznanim)

Zakoncéenie zbernice

Integrované, mozno pripojit spinaémi DIP, podla EN 50170 (V2)

Pripustna dizka kabla pri PROFIBUS

Identifikacné cislo DP

9,6 kBaud: 1200 m
19,2 kBd: 1200 m
93,75 kB: 1200 m
187,5 kB: 1000 m
500 kB: 400 m

1,5 MBd: 200 m
12 Mbd: 100 m

Na dalSie rozsirenie mozno viacere Useky prepojit cez opakovac (repeater). Maximalne
rozSirenie / hlbka kaskadovania je uvedena v priru¢kach DP master alebo v priruékach
opakovacov zbernice.

6001 hex (24577 dek)

Konfiguracie DP bez DI/DO

2 PD, konfiguracia: 113dek, Odek
3 PD, konfiguracia: 114dek, Odek

Konfiguracia DP s DI/DO

2 PD + DI/DO, konfiguracia: 113dek, 48dek
3 PD + DI/DO, konfiguracia: 114dek, 48dek
0 PD + DI/DO, konfiguracia: 0dek, 48dek

Konfiguracia DP s DI

2 PD + DI, konfiguracia: 113dek, 16dek

3 PD + DI, konfiguracia: 114dek, 16dek

0 PD + DI, konfiguracia: 0dek, 16dek,

Univerzalna konfiguracia, pre priame zadavanie konfiguracii

Nastavenie parametrov
aplikaénych dat

Max. 10 bajtov

Hexadecimalne nastavenie parametrov:

00,00,00,00,00,00,00,00,00,00 diagnosticky alarm je aktivny (Standardne)
00,01,00,00,00,00,00,00,00,00 diagnosticky alarm nie je aktivny

Dizka diagnostickych dat

Max. 8 bajtov, vratane 2 bajtov $pecifickej diagnostiky pre danu jednotku

Nastavenia adries

Nazov suboru GSD

Nie je podporované, nastavenie cez prepinace DIP
SEW_6001.GSD

Nazov suboru bitovej mapy

SEW6001N.BMP
SEW6001S.BMP
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7 Technické udaje MQP.., rozhrania PROFIBUS

P| Hz

16.2 Technické udaje MQP.., rozhrania PROFIBUS

Elektricka Specifikacia MQP

Napajanie elektroniky MQP

U =424V +/-25 %, Ig <200 mA

Oddelenie potencialov

Technika pripojenia zbernice

*  Bezpotencialové pripojenie PROFIBUS-DP
*  Medzi logikou a napajacim napatim 24 V

*  Medzi logikou a periférnou jednotkou / meni¢om MOVIMOT® cez optrony

2 pruzinové svorky pre vstupné a pre vystupné kable zbernice (doplnkovo M12)

Tienenie

Cez kovové kablové vyvodky EMC

Binarne vstupy (senzory)
Uroven signalu

Napajanie senzorov
Menovity prad
Ubytok napatia, vnutorny

Kompatibilné s automatmi (PLC) podla EN 61131-2 (digitalne vstupy typu 1), Ri = 3,0 kQ,
vzorkovaci interval asi 5 ms
15 V...+30 V "1" = kontakt zapnuty / -3 V...+5 V “0” = kontakt rozopnuty

. 24 Vp¢ odolné proti externému napétiu a skratu, podla EN 61131-2

¥ 500 mA
max. 1V

Binarne vystupy (aktory)
Uroven signalu
Menovity prad
Zvodovy prud
Ubytok napétia, vnutorny

Kompatibilné s automatmi (PLC), odolné proti externému napatiu a skratu, podla EN 61131-2
"0"=0V,"" =24V
500 mA
max. 0,2 mA
max. 1V

Dizka vedenia RS-485
Teplota okolia

30 m medzi MQP a meni¢om MOVIMOT® pri oddelenej montazi

| .25°C .60 °C

Teplota skladovania

-25°C..85°C

Stupen ochrany krytom

Specifikacia zbernice PROFIBUS

IP65 (montaz na pripajacom module MFZ.., vSetky konektory utesnené)

Variant protokolu PROFIBUS

PROFIBUS-DPV1 (alternativne PROFIBUS-DP)

Podporované prenosové rychlosti

9,6 kB ...12 MBd (s automatickym rozpoznanim)

Zakoncenie zbernice

Integrované, mozno pripojit spina¢mi DIP, podla EN 50170 (V2)

Pripustna dizka kabla pri PROFIBUS

Identifikacné ¢islo DP

« 96kB:1200 m
*  19,2kBd: 1200 m
e 93,75kB: 1200 m
* 187,5kB: 1000 m
*  500kB: 400 m

* 1,5MBd: 200 m

e 12 Mbd: 100 m

Na dalsie rozsirenie mozno viaceré Useky prepojit cez opakovac (repeater).
Maximalne rozsirenie / hibka kaskadovania je uvedena v priruékach DP master alebo
v priru¢kach opakovacov zbernice.

6001 hex (24577 dek)

Konfiguracie DP

1-10 slov procesnych dat s alebo bez kanala parametrov (pozri kapitolu "Konfiguracia
procesnych dat")

Nastavenie parametrov aplikaénych dat

Max. 10 bajtov, bez funkcie

Dizka diagnostickych dat

6 bajtov, podla normy EN 50170 (V2)

Nastavenia adries

Funkcia "Set-Slave-Address" nie je podporovana, adresy sa nastavuju prepinacmi DIP

Pocet paralelnych pripojeni C2

2

Podporovana sada dat Index 47

Podporované ¢islo slotu Odporucané: 0

Kod vyrobcu 10A hex (SEW-EURODRIVE)
ID profilov 0

Casovy limit odozvy C2 1s

Max. dizka kanala C1 240 bajtov

Max. dizka kanala C2 240 bajtov

Nazov suboru GSD

SEWAB001.GSD (DPV1)
SEW_6001.GSD (DP)

Nazov suboru bitovej mapy

SEW6001N.BMP
SEW6001S.BMP
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16.3 Technické udaje prepajacich modulov

Technické udaje
MF../Z.3.,
MQ../Z2.3.

Technické udaje
MF../Z.6.,
MQ../Z.6.

MF../Z2.3.
MQ../Z.3.
Teplota okolia -25°C ...60°C
Teplota skladovania -25°C..85°C

Stupen ochrany krytom

IP65 (rozhranie zbernice a veko pripojenia motora s namontované
a zoskrutkované, vSetky konektory su utesnené)

Rozhranie

PROFIBUS, InterBus, DeviceNet, CANopen, AS-Interface

Pripustna dizka kabla
motora

Hmotnost

Max. 30 m (s hybridnym kablom SEW, typ B)
Ak je prierez vodiov kabla redukovany v porovnani so sietovym privodom,
porovnat istenie vedenial

Asi 1,3 kg

MF../Z.6.
MQ../Z.6.

Servisny spina¢

Odpinac a istenie vedenia
Typ: ABB MS 325 - 9 + HK20
Ovladac¢ odpinaca: Cierny/Cerveny, uzamykatelny 3 visacimi zamkami

Teplota okolia

-25°C..55°C

Teplota skladovania

Stupeni ochrany krytom .

Rozhranie

-25°C..85°C

IP65 (rozhranie zbernice, veko sietového privodu a kabel motorového vyvodu
sU namontované a zoskrutkované, vSetky konektory su utesnené)

. PROFIBUS, InterBus, DeviceNet, CANopen, AS-Interface

Pripustna dizka kabla
motora

Max. 30 m (s hybridnym kablom SEW, typ B)

Hmotnost

Asi 3,6 kg
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7 Technické udaje prepajacich modulov

P| Hz

Technické udaje
prepajacie
moduly
MF../MM../Z2.7.,
MQ../MM../2.7.

Typ prepajacieho modulu

MF../MM..-503-00/Z.7
MQ../MM..-503-00/Z.7

MMO03C MMO05C MMmo7C MM11C MM15C

Zdanlivy vystupny vykon pri

Ugiet = 380...500 V SN 1,1 kVA 1,4 kVA 1,8 kVA 2,2 kVA 2,8 kVA

Pripajané napitia Usiet 3x 380 Vac /400 Ve / 415 Vac /460 Vo /500 Vac

Pripustny rozsah Usiet = 380 Vac - 10 %...500 Ve + 10 %

Frekvencia siete fsiet 50 Hz..60 Hz + 10 %

Menovity prad siete )

(Pri Ugog = 400 Vo) Isiet 1,3 Aac 1,6 Apc 1,9 Apc 2,4 Apc 3,5 Aac

Vystupné napétie Ua 0...Ugjet

Vystupna frekvencia fa 2..100 Hz

RozliSenie 0,01 Hz

Pracovny bod 400 V pri 50 Hz / 100 Hz

Menovity sttupny prl]d IN 1,6 AAC 2,0 AAC 2,5 AAC 3,2 AAC 4,0 AAC

Vykon motora S1

Vykon motora S3, 25 % ED Pomot | 0,37kW | 0,55kW | 0,75 kW 1,1 kW 1,5 kW

(zatazovatel)

Frekvencia PWM 4/8/16" kHz

Obmedzenie pradu Imax motoricky rezim: 160 % pri. N a A
rekuperaény rezim: 160 % pri .l a A

Maximalna dizka kabla motora 15 m (s hybridnym kablom SEW, typ A)

Externy brzdovy odpor Rmin 150 Q

Odolnost proti ruseniu Vyhovuje norme EN 61800-3

Rusivé vyzarovanie Vyhovuje norme EN 61800-3 aj triede A medznych hodnét
podla normy EN 55011 a EN 55014

Teplota okolia Dy -25 °C...40 °C (znizenie Py: 3 % Iy na K do max. 60 °C)

Teplota skladovania O -25°C...85°C

Stupen ochrany krytom IP65 (rozhranie zbernice, veko siefového privodu a kabel
motorového vyvodu si namontované a zoskrutkované,
vSetky konektory su utesnené)

Druh zatazZenia DB (EN 60149-1-1 a 1-3), S3, max. pracovny cyklus 10 minut

Spodsob chladenia (DIN 41 751) Prirodzené chladenie

Nadmorska vyska instalacie h <1000 m (znizenie Py: 1 % na 100 m pocinajuc
nadmorskou vyskou instalacie 1000, pozri tiez Navod
MOVIMOT®, kapitolu "Elektricka in§talacia — Pokyny na
instalaciu")

ext. Napajanie elektroniky sv. 11 | U=+24V £25 %, EN 61131-2, zvySkové zvinenie max. 13 %

sv. 13 | Il <250 mA, typ. 150 mA pri 24 V (len MOVIMOT®)

Vstupna kapacita 100 uF

Rozhranie

PROFIBUS, InterBus, DeviceNet, CANopen, AS-Interface

Hmotnost

Asi 3,6 kg

1) Frekvencia PWM 16 kHz (bez hluku). Pri nastaveni prepina¢a DIP-SWITCH S1/7 = ON (nastavenie
z vyroby) menice pracuju s frekvenciou PWM 16 kHz (bez hluku) a v zavislosti od teploty chladi¢a
prepinaju po krokoch na nizsiu frekvenciu taktovania.

Priru¢ka — PROFIBUS - Rozhrania a prepajacie moduly




Technické udaje |[B4 A

Technické udaje prepajacich modulov 7

P| Hz

Technické udaje prepajacie moduly MF../MM../Z2.8., MQ../MM../Z.8.

Typ prepajacieho modulu MF../MM..-503-00/Z.8
MQ../MM..-503-00/Z.8
MM03C  MMO5C A MMO7C MM11C A MM15C | MM22C @ MM30C MM3XC

Zdanlivy vystupny ikonpri - g 11kvA  14KkVA  18KVA  22kvA  28kvA |38kvA  51kvA  67kvA

siet = 380...500 V

Pripajané napitia Usiet | 3x380Vpc /400 Vac /415 Ve /460 Vac /500 Vac

Pripustny rozsah Ugiet = 380 Vac - 10 %...500 Ve + 10 %

Frekvencia siete fsiet 50Hz ...60 Hz+10 %

Menovity prud siete

(pri Usi3£400 Vac) Isiet 13Apc  1.6Axc 19Asc | 24Anc 35Axc |50Axc | 6,7Axc 8,6 Axc

Vystupné napétie Ua 0...Ugjet

Vystupna frekvencia fa 2..100 Hz

RozliSenie 0,01 Hz

Pracovny bod 400 V pri 50 Hz / 100 Hz

Menovity sttupny prl]d IN 1,6 AAC 2,0 AAC 2,5 AAC 3,2 AAC 4.0 AAC 5,5 AAC 7,3 AAC 9,6 AAC

Vykon motora S1 3,0 kW

. Pnot | 0,37 kW | 0,55kW | 0,75 kW | 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW 3,0 kW

Vykon motora S3 25 % ED 4,0 kW

Frekvencia PWM 4/8/16" kHz

Obmedzenie pradu Inax | motoricky rezim: 160 % pri A a A
rekuperaény rezim: 160 % pri.la A

Maximalna dizka kabla motora 15 m (s hybridnym kablom SEW, typ A)

Externy brzdovy odpor Rmin | 150 Q 68 Q

Odolnost proti ruseniu Vyhovuje norme EN 61800-3

Rusivé vyzarovanie Vyhovuje norme EN 61800-3 aj triede A medznych hodnét podla normy EN 55011
a EN 55014

Teplota okolia By -25 °C...40 °C (znizenie Py: 3 % Iy na K do max. 55 °C) 2)

Teplota skladovania O -25°C...85°C

Stupen ochrany krytom IP65 (rozhranie zbernice, veko sietového privodu a kabel motorového vyvodu su
namontované a zoskrutkované, vSetky konektory su utesnené)

Druh zatazZenia DB (EN 60149-1-1 a 1-3), S3 max. pracovny cyklus 10 minut

Spodsob chladenia (DIN 41 751) Prirodzené chladenie

Nadmorska vyska instalacie h <1000 m (znizenie Py: 1 % na 100 m pocinajuc nadmorskou vyskou instalacie 1000,
pozri tiez Navod MOVIMOT®, kapitolu "Elektricka instalacia — Pokyny na instalaciu")

Externé napajanie elektroniky | sv. 11 | U =+24V + 25 %, EN61131-2, zvy$kové zvinenie max. 13 %

sv. 13 | [ <250 mA, typ. 150 mA pri 24 V (len MOVIMOT®)

Vstupna kapacita 100 uF

Servisny spinaé

Odpinac¢
Typ: ABB OT16ET3HS3ST1
Ovlada¢ odpinaca: Cierny/Cerveny, uzamykatelny 3 visacimi zamkami

Rozhranie

Hmotnost

PROFIBUS, InterBus, DeviceNet, CANopen, AS-Interface

Velkost 1: asi 5,2 kg
Velkost 2: asi 6,7 kg

1) Frekvencia PWM 16 kHz (bez hluku). Pri nastaveni prepinaéa DIP-SWITCH S1/7 = ON (nastavenie z vyroby) menie pracuju

s frekvenciou PWM 16 kHz (bez hluku) a v zavislosti od teploty chladi¢a prepinaju po krokoch na nizsiu frekvenciu taktovania.
2) -25°C...40° C pri S3 25% ED (do max. 55° C pri S3 10 % ED)
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Zoznam zmien

Zoznam zmien

Dalej st uvedené zmeny v jednotlivych kapitolach

KonStrukcia « Nova kapitola "Utahovacie momenty"

pristroja

Elektricka * Predpisy na inStalaciu a montaz zbernicovych rozhrani a prepajacich modulov
instalacia

— Novy odsek "Pokyny na pripojenie PE, resp. na pospajanie”
» Kapitola "Pripojenie vstupov a vystupov (I/O) zbernicového rozhrania"

— Doplnenie pokynov pre "MFZ26J a MFZ28J"
— Novy odsek "Pripojenie cez zbernicové rozhranie MFP22H, MFD22H"
— Novy odsek "Pripojenie cez zbernicové rozhranie MFP32H, MFD32H"

* Nova kapitola "Pripojenie bezdotykového snimac&a polohy NV26"
» Nova kapitola "Pripojenie inkrementalneho snimaca polohy ES16"
+ Kapitola "Pripojenie prefabrikovanych kablov"

— Novy odsek "Priradenie motory — prepajacie moduly"

Funkcia * Nova kapitola "Parametrizacia cez PROFIBUS DPV1"

rozhrania MFP

PROFIBUS

Doplriujuce + Kapitola "Prepajacie moduly MF.../MM../Z2.7., MQ.../MM../Z.7"

pokgny.pre — Doplnena blokova schéma zapojenia

uvedenie

do prevadzky - + Kapitola "Menice frekvencie MOVIMOT® integrované do prepajacich modulov"
prepajacie — Aktualizovany odsek "Pridavné funkcie meniov MOVIMOT® integrovanych
moduly do prepajacich modulov"

Ovladacie * Nova kapitola "Ovladacia jednotka DBG60B"

jednotky

Diagnostika « Kapitola "Prevodnik rozhrania"

Zbernice — doplnenie doplnku USB11A

s MOVITOOLS

140 Priruc¢ka — PROFIBUS - Rozhrania a prepajacie moduly




Index

A

AF2 52
AF3 54
Adresa 66
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Bezdotykovy snima¢ polohy
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D

Diagnostické rozhranie MF../MQ.. 125
Diagnostika 75
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Doplnkovy kéd 86
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56, 58
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EMC 31, 37
ES16 58

Ident. number 81
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Indexové adresovanie 83
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K

Kanal parametrov 82, 87, 92
Kabel PROFIBUS 38

Konfiguracia procesnych dat 79
Konfiguracie DP 71

Konfigurovanie riadiacej stanice 68
Konstrukcia modulu zbernicového rozhrania 10
Konstrukcia prepajacich modulov 13
Kontrola zapojenia 38

Kovové kablové vyvodky 37

Kéd chyby 85

Kédovanie procesnych dat 118

MFG11A 110

Monitor zbernice 130

Montaz prepajacich modulov 26
Montaz zbernicovych rozhrani 23

N

NV26 56

Nadmorska vySka instalacie 36

Nastavenie parametrov = 82

Nastavenie parametrov s PROFIBUS DPV1 91
Navratové kédy 85, 97
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Ochranné zariadenia 36
Ovladacia jednotka DBG60B 111
Ovladacia jednotka MFG11A 109

P

Parameter 88

Parametre 123

Parametrizacné prikazy MOVILINK®
Pokyny pre inStalaciu a montaz 20
Poruchové stavy 101

Pospajanie 33

Pouzivanie na ureny ucel 6
Prefabrikované kable 60
Prekro&enie ¢asového limitu RS-485
Prekro€enie ¢asového limitu zbernice
Prevodnik rozhrania 126
Pripojenie PE 33

Pripojenie sit'eovych privodov 33
Pripojovaci prierez 34

Priradenie motory/prepéjacie moduly
Pridavné funkcie MOVIMOT® 108

Priklad programu pre Simatic S7 a zbernicu

Procesné data 69

Profil jednotky MOVILINK® 118
Prostredie pouzivania 7
Prudova zaazitelnos 34

R

Reakcie na poruchy 77

S

Servisny spina¢ 102, 105
Signalky LED 72, 99

Snima¢ 56, 58

Spoésob pripojenia 52
Spracovanie senzorov a aktorov = 69
Suvisiace podklady 6
Systémové poruchy 74

(7,1

Standardny program 77
T

Technické udaje prepajacich modulov
MF../2.3., MQ../23. 137
Technické udaje prepajacie moduly
MF../MM../Z2.7., MQ../MM../IZ.7. 138
Technické udaje prepajacie moduly
MF../MM../Z2.8., MQ../MM../Z.8. 139
Technické udaje prepajacie moduly
MF../z.6.,MQ../Z6. 137
Technické udaje PROFIBUS 135,
Timeout 74

Trieda chyby 85

95

101

101

62,

136

63

121
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U

USB11A 126
UWS21B 126
Univerzalna konfiguracia 80
Ut'ahovacie momenty 21

\'

Vstupné procesné data 120

Vstupy a vystupy (I/O) zbernicovych
rozhrani 46, 47, 48, 49, 50

Vystupné procesné data 119

z

Zakonc&ovacie odpory zbernice 67
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Zoznam adries

Zoznam adries 1

Nemecko
Hlavné zastupenie Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Vyrobny zavod Ernst-Blickle-Stralle 42 Fax +49 7251 75-1970
Distribucia D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Postfachadresse sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 - D-76642 Bruchsal
Service Stred SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710
Competence Center Prevodovky / Ernst-Blickle-Straf3e 1 Fax +49 7251 75-1711
motory D-76676 Graben-Neudorf sc-mitte-gm@sew-eurodrive.de
Stred SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Elektronika Ernst-Blickle-Stralle 42 Fax +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal sc-mitte-e@sew-eurodrive.de
Sever SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Alte Ricklinger Stral3e 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (pri Hanoveri) sc-nord@sew-eurodrive.de
Vychod SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (pri Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Juh SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralBe 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (pri Mnichove) sc-sued@sew-eurodrive.de
Zapad SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstrafe 1 Fax +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld (pri Dusseldorfe) sc-west@sew-eurodrive.de
Drive Service Hotline / 24-hodinova telefonicka pohotovostna +49 180 5 SEWHELP
sluzba +49 180 5 7394357
Dalsie adresy servisnych stredisk v Nemecku na poziadanie.
Francuzsko
Vyrobny zavod Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Distribucia 48-54, route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Servis B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Montazne Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
prevadzky Parc d’activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Distribucia 62, avenue de Magellan - B. P. 182
Servis F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 472 15 37 00
Parc d’Affaires Roosevelt Fax +334721537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil 'Etang
Dalsie adresy servisnych stredisk vo Franctizsku na poZiadanie.
Alzirsko
Distribucia Alger Réducom Tel. +213 21 8222-84
16, rue des Fréres Zaghnoun Fax +213 21 8222-84
Bellevue El-Harrach
16200 Alger
Argentina

Montazny zavod

Buenos Aires

SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A.

Tel. +54 3327 4572-84

Distribucia Centro Industrial Garin, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
Servis Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar
1619 Garin
08/2007
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Australia
Montazne Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
prevadzky 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Distribucia Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
Servis enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Belgicko
Montazny zavod Briissel CARON-VECTOR S A. Tel. +32 10 231-311
Distribucia Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Servis B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be
Brazilia
Vyrobny zavod Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 6489-9133
Distribucia Avenida Amancio Gaiolli, 50 Fax +55 11 6480-3328
Servis Caixa Postal: 201-07111-970 http://www.sew.com.br
Guarulhos/SP - Cep.: 07251-250 sew@sew.com.br
Dalsie adresy servisnych stredisk v Brazilii na poziadanie.
Bulharsko
Distribucia Sofia BEVER-DRIVE GMBH Tel. +359 2 9532565
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9549345
BG-1606 Sofia bever@mbox.infotel.bg
Ceska republika
Distribucia Praha SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 255709601
Business Centrum Praha Fax +420 220121237
Luzna 591 http://www.sew-eurodrive.cz
CZ-16000 Praha 6-Vokovice sew@sew-eurodrive.cz
Cile
Montazny zavod Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Distribucia Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Servis Parque Industrial Valle Grande sewsales@entelchile.net
LAMPA
RCH-Santiago de Chile
Postfachadresse
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Cina
Vyrobny zavod Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montazny zavod No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25322611
Distribucia Tianjin 300457 victor.zhang@sew-eurodrive.cn
Servis http://www.sew.com.cn
Montazny zavod Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Distribucia 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Servis Suzhou Industrial Park suzhou@sew.com.cn
Jiangsu Province, 215021
P. R. China
Dansko
Montazny zavod Kopenhagen SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Distribucia Geminivej 28-30, P.O. Box 100 Fax +45 43 9585-09
Servis DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Estonsko
Distribucia Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Paldiski mnt.125 Fax +372 6593231
EE 0006 Tallin veiko.soots@alas-kuul.ee
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Finsko
Montazny zavod Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 3 589-300
Distribucia Vesimaentie 4 Fax +358 3 7806-211
Servis FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive. fi
sew@sew-eurodrive.fi
Gabun
Distribucia Libreville Electro-Services Tel. +241 7340-11
B.P. 1889 Fax +241 7340-12
Libreville
Grécko
Distribucia Athen Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
Servis 12, Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136, GR-18545 Piraeus http://www.boznos.gr
Boznos@otenet.gr
Holandsko
Montazny zavod Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700
Distribucia Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Servis NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam
Hong Kong
Montazny zavod Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 2 7960477 + 79604654
Distribucia Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 2 7959129
Servis Hong Leong Industrial Complex sew@sewhk.com
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Chorvatsko
Distribucia Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Servis PIT Erdody 4 1l Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@net.hr
India
Montazny zavod Baroda SEW-EURODRIVE India Pvt. LTD. Tel. +91 265 2831021
Distribucia Plot No. 4, Gidc Fax +91 265 2831087
Servis Por Ramangamdi - Baroda - 391 243 mdoffice@seweurodriveindia.com
Gujarat
Technické Bangalore SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 80 22266565
kancelarie 308, Prestige Centre Point Fax +91 80 22266569
7, Edward Road sewbangalore@sify.com
Bangalore
Mumbai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 22 28348440
312 A, 3rd Floor, Acme Plaza Fax +91 22 28217858
Andheri Kurla Road, Andheri (E) sewmumbai@vsnl.net
Mumbai
irsko
Distribucia Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Servis 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate
Glasnevin, Dublin 11
Japonsko
Montazny zavod Toyoda-cho SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Distribucia 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373814
Servis Toyoda-cho, lwata gun sewjapan@sew-eurodrive.co.jp

Shizuoka prefecture, 438-0818
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i

Juhoafricka republika
Montazne Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
prevadzky Eurodrive House Fax +27 11 494-3104
Distribucia Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads dross@sew.co.za
Servis Aeroton Ext. 2
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Capetown SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens dswanepoel@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaceo Place Fax +27 31 700-3847
Pinetown dtait@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Kamerun
Distribucia Douala Electro-Services Tel. +237 4322-99
Rue Drouot Akwa Fax +237 4277-03
B.P. 2024
Douala
Kanada
Montazne Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
prevadzky 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Distribucia Bramalea, Ontario L6T3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
Servis l.reynolds@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
7188 Honeyman Street Fax +1 604 946-2513
Delta. B.C. V4G 1 E2 b.wake@sew-eurodrive.ca
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Street Fax +1 514 367-3677
LaSalle, Quebec H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Dalsie adresy servisnych stredisk v Kanade na poziadanie.
Kolumbia
Montazny zavod Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Distribucia Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Servis Bodega 6, Manzana B sewcol@andinet.com
Santafé de Bogota
Kérea
Montazny zavod Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Distribucia B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Servis Unit 1048-4, Shingil-Dong master@sew-korea.co.kr
Ansan 425-120
Libanon
Distribucia Beirut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 4947-86
B. P. 80484 +961 1 4982-72
Bourj Hammoud, Beirut +961 3 2745-39
Fax +961 1 4949-71
gacar@beirut.com
Litva
Distribucia Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Merkines g. 2A Fax +370 315 79688
LT-4580 Alytus irmantas.irseva@one.lt
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1

Luxembursko
Montazny zavod Briissel CARON-VECTOR S A. Tel. +32 10 231-311
Distribucia Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Servis B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be
Mad’arsko
Distribucia Budapest SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Servis H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 office@sew-eurodrive.hu
Malajzia
Montazny zavod Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Distribucia No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Servis 81000 Johor Bahru, Johor kchtan@pd.jaring.my
West Malaysia
Maroko
Distribucia Casablanca S.R. M. Tel. +212 2 6186-69 + 6186-70 + 6186-
Société de Réalisations Mécaniques 71
5, rue Emir Abdelkader Fax +212 2 6215-88
05 Casablanca srm@marocnet.net.ma
Novy Zéland
Montazne Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
prevadzky P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Distribucia 82 Greenmount drive sales@sew-eurodrive.co.nz
Servis East Tamaki Auckland
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Nérsko
Montazny zavod Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 241-020
Distribucia Solgaard skog 71 Fax +47 69 241-040
Servis N-1599 Moss sew@sew-eurodrive.no
Peru
Montazny zavod Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Distribucia S.AC. Fax +51 1 3493002
Servis Los Calderos 120-124 sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima
Pobrezie slonoviny
Distribucia Abidjan SICA Tel. +225 2579-44
Ste industrielle et commerciale pour I'Afrique Fax +225 2584-36
165, Bld de Marseille
B.P. 2323, Abidjan 08
Pol'sko
Montazny zavod Lodz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 67710-90
Distribucia ul. Techniczna 5 Fax +48 42 67710-99
Servis PL-92-518 Lodz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Portugalsko
Montazny zavod Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Distribucia Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Servis P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Rakusko
Montazny zavod Wien SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Distribucia Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Servis A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at

sew@sew-eurodrive.at
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Rumunsko
Distribucia Bucuresti Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Servis str. Madrid nr.4 Fax +40 21 230-7170
011785 Bucuresti sialco@sialco.ro
Rusko
Distribucia St. Petersburg ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 5357142 +812 5350430
P.O. Box 36 Fax +7 812 5352287
RUS-195220 St. Petersburg http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
Senegal
Distribucia Dakar SENEMECA Tel. +221 849 47-70
Mécanique Générale Fax +221 849 47-71
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar
Singapur
Montazny zavod Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701 ... 1705
Distribucia No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Servis Jurong Industrial Estate Telex 38 659
Singapore 638644 sales@sew-eurodrive.com.sg
Slovensko
Distribucia Sered’ SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 31 7891311
Trnavska 920 Fax +421 31 7891312
SK-926 01 Sered sew@sew-eurodrive.sk
Slovinsko
Distribucia Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Servis Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Srbsko a Cierna hora
Distribucia Beograd DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 3046677
Kajmakcalanska 54 Fax +381 11 3809380
SCG-11000 Beograd dipar@yubc.net
Spanielsko
Montazny zavod Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 9 4431 84-70
Distribucia Parque Tecnolégico, Edificio, 302 Fax +34 9 4431 84-71
Servis E-48170 Zamudio (Vizcaya) sew.spain@sew-eurodrive.es
Svajéiarsko
Montazny zavod Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 41717-17
Distribucia Jurastrasse 10 Fax +41 61 41717-00
Servis CH-4142 Minchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Svédsko
Montazny zavod Joénkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442-00
Distribucia Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442-80
Servis S-55303 Jonképing http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 J&énkdping info@sew-eurodrive.se
Taliansko
Montazny zavod Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 2 96 9801
Distribucia Via Bernini,14 Fax +39 2 96 799781
Servis 1-20020 Solaro (Milano) sewit@sew-eurodrive.it
Thajsko
Montazny zavod Chon Buri SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Distribucia Bangpakong Industrial Park 2 Fax +66 38 454288
Servis 700/456, Moo.7, Tambol Donhuaroh sewthailand@sew-eurodrive.co.th

Muang District
Chon Buri 20000
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Tunisko
Distribucia Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 1 4340-64 + 1 4320-29
7, rue lbn EI Heithem Fax +216 1 4329-76
Z.1. SMMT
2014 Mégrine Erriadh
Turecko
Montazny zavod Istanbul SEW-EURODRIVE Tel. +90 216 4419163 + 216 4419164 +
Distribucia Hareket Sistemleri Sirketi 216 3838014
Servis Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 Fax +90 216 3055867
TR-34846 Maltepe ISTANBUL sew@sew-eurodrive.com.tr
USA
Vyrobny zavod Greenville SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Montazny zavod 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Distribucia P.O. Box 518 Fax Manuf. +1 864 439-9948
Servis Lyman, S.C. 29365 Fax Ass. +1 864 439-0566
Telex 805 550
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Montazne San Francisco SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
prevadzky 30599 San Antonio St. Fax +1 510 487-6381
Distribucia Hayward, California 94544-7101 cshayward@seweurodrive.com
Servis

Philadelphia/PA

SEW-EURODRIVE INC.

Pureland Ind. Complex

2107 High Hill Road, P.O. Box 481
Bridgeport, New Jersey 08014

Tel. +1 856 467-2277
Fax +1 856 845-3179
csbridgeport@seweurodrive.com

Dayton SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Fax +1 937 440-3799
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com

Dallas SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824

3950 Platinum Way
Dallas, Texas 75237

Fax +1 214 330-4724
csdallas@seweurodrive.com

Dalsie adresy servisnych stredisk v USA na poziadanie.

Verlka Britania

Montazny zavod Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Distribucia Beckbridge Industrial Estate Fax +44 1924 893-702

Servis P.O. Box No.1 http://www.sew-eurodrive.co.uk

GB-Normanton, West-Yorkshire WF6 1QR info@sew-eurodrive.co.uk

Venezuela

Montazny zavod Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Distribucia Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275

Servis Zona Industrial Municipal Norte sewventas@cantv.net

Valencia, Estado Carabobo

sewfinanzas@cantv.net

08/2007

149



EURODRIVE



SEW-EURODRIVE - Driving the world




Prevodové motory \ Priemyselné pohony \ Elektronika pohonov \ Automatizacia pohonov \ Servis
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