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Platné komponenty

1 Platné komponenty

Tato prirucka plati pre nasledujuce produkty:

Pripajaci modul ..Z.1. s rozhranim priemyselnej zbernice

4 x1/2x 0O (svorky) 4x1/2x0 (M12) 6 x1(M12)
Lo d ® @Leoo QLeoo
DeviceNet MFD 21A/ Z31A MFD 22A / Z31A MFD 32A/Z31A
Zbernica DeviceNet s malym MQD 21A/ Z31A MQD 22A/ Z31A MQD 32A/ Z31A
integrovanym radi¢om
CANopen MFO 21A/Z31A MFO 22A / Z31A MFO 32A/Z31A

Priemyselny rozdelovac ..Z.3.

s rozhranim priemyselnej zbernice

) ziaden 1/0 4x1/2x0 (M12) 6 x1(M12)
I ’7 Eooo @ooo
Ca— éooo =ooo
—J
DeviceNet MFD 21A / Z33A MFD 22A / Z33A MFD 32A/ Z33A
Zbernica DeviceNet s malym MQD 21A / Z33A MQD 22A / Z33A MQD 32A/ Z33A
integrovanym radicom
CANopen MFO 21A/ Z33A MFO 22A / Z33A MFO 32A / Z33A

Priemyselny rozdelovac ..Z.6.

s rozhranim priemyselnej zbernice

Wl M 4 x1/2x 0O (svorky) 4x1/2x0 (M12) 6 x1(M12)
[ —
o= H B E
- = (= @ooo @ooo
DeviceNet MFD 21A/ Z36F / AF1 = MFD 22A / Z36F / AF1 | MFD 32A / Z36F / AF1
Zbernica DeviceNet s malym | MQD 21A/Z36F / AF1  MQD 22A/Z36F / AF1 | MQD 32A / Z36F / AF1
integrovanym radicom
CANopen MFO 21A / Z36F / AF1 | MFO 22A / Z36F / AF1 | MFO 32A / Z36F / AF1
Priemyselny rozdelovac ..Z.7. s rozhranim priemyselnej zbernice
4 x1/2x 0O (svorky) 4x1/2x0 (M12) 6 x 1(M12)
fil L1
I—:Oi § ’7 sllooo ifcoo
@7 é@)ooo @ooo

DeviceNet

Zbernica DeviceNet s malym
integrovanym radicom

CANopen

MFD21A/MM../Z37F.
MQD21A/MM../Z37F.

MFO21A/MM../Z37F.

MFD22A/MM../Z3T7F.
MQD22A/MM../Z37F.

MFO22A/MM../Z37F.

MFD32A/MM../Z37F.
MQD32A/MM../Z37F.

MFO32A/MM../Z37F.

Priemyselny rozdelfovac ..Z.8. s rozhranim priemyselnej zbernice

‘l:I al 4 x1/2x0 (svorky) 4x1/2x0 (M12) 6 x1(M12)
—O— Ui D co0 D 000
=(ml =S
DeviceNet MFD21A/MM../Z38F./ | MFD22A/MM../Z38F./ | MFD32A/MM../Z38F./
AF1 AF1 AF1
Zbernica DeviceNet s malym = MQD21A/MM../Z38F./ = MQD22A/MM../Z38F./ | MQD32A/MM../Z38F./
integrovanym radi¢om AF1 AF1 AF1
CANopen MFO21A/MM../Z38F./ | MFO22A/MM../Z38F./ | MFO32A/MM../Z38F./
AF1 AF1 AF1
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Délezité upozornenia

2 Ddélezité upozornenia

Bezpecnostné
upozornenia
a varovania

Sdavisiace
podklady

Pouzivanie
v sulade
s uéelom vyuzitia

=D B>

Bezpodmienecne dodrzujte bezpecnostné pokyny a vystrazné upozornenia uvedené
v tejto prirucke.

Nebezpecenstvo urazu elektrickym pradom.
Mozné nasledky: Smrt alebo tazké poranenia.

Hroziace nebezpecenstvo.
Mozné nasledky: Smrt alebo tazké poranenia.

Nebezpecenstvo poranenia.
Mozné nasledky: Lahké alebo drobné poranenia.

Nebezpecenstvo poskodenia.
Mozné nasledky: PoSkodenie zariadenia a okolia.

Tipy na pouzivanie a rdzne uzito€né informacie.

Prevadzkovy navod zariadenia "MOVIMOT® MM..C"

Prevadzkovy navod "Trojfazové motory DR/DV/DT/DTE/DVE, asynchrénne
servomotory CT/CV "

Priru¢ka "Polohovanie a sekven&né riadenie IPOSPUs®"

Pri pouziti menicov MOVIMOT® alebo priemyselnych rozdelovacov
v bezpeénostnych aplikaciach sa musite riadit dopliiujicou dokumentaciou
"Bezpecné odpajanie pre MOVIMOT® - Podmienky" a "Bezpeéné odpajanie
pre MOVIMOT™ - Aplikacie". V bezpe¢nostnych aplikaciach sa m6zu pouzivat
len tie komponenty, ktoré firma SEW-EURODRIVE dodala vyslovne v tomto
vyhotoveni!

Pohony MOVIMOT® su ,uréené pre priemyselné zariadenia. Vyhovuju plathym
normam a predpisom a splfiaju poziadavky Smernice &. 73/23/EHS pre nizke napétie.

Pohon MOVIMOT® je len v obmedzenej miere vhodny na pouzitie vo zdvihacom
mechanizme!

Technické udaje a udaje o pripustnych podmienkach na mieste pouzitia najdete na
vykonovom §titku a v tomto navode na obsluhu.

Tieto Udaje sa musia bezpodmienec¢ne dodrziavat!

Uvedenie do prevadzky (zaCiatok prevadzky podfa ucelu uréenia) nie je mozné
dovtedy, kym nie je zabezpeCena konformita stroja so Smernicou
o elektromagnetickej kompatibilite 89/336/EHS a konformita koncového produktu so
Smernicou 98/37/ES o strojoch a strojnych zariadeniach (dodrzat normu EN 60204).
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Délezité upozornenia

Prostredie Ak zariadenie nie je vyslovne uréené pre dané podmienky, je zakazané:

pouzivania .

pouzivanie vo vybusnom prostredi

pouzivanie v prostredi so Skodlivymi olejmi, kyselinami, plynmi, parami, ziarenim,
v prasnom prostredi a pod.

pouzivanie v nestacionarnych aplikaciach, pri ktorych vznikaju mechanické chvenia
a razové zatazenia, ktoré prekracuju poziadavky normy EN 50178

pouzivanie v zariadeniach, pri ktorych meni¢ MOVIMOT® (bez nadradenych
bezpecnostnych systémov) pouziva bezpecnostné funkcie, ktoré musia zarucovat
ochranu strojov a 0s6b

Likvidacia Tento vyrobok obsahuje:

3

Zelezo
hlinik
med
plasty

elektronické prvky

Jednotlivé casti treba likvidovat v stlade s platnymi predpismi!
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3
3.1

Bezpecnostné pokyny
Bezpecnostné pokyny pre pohony MOVIMOT®

Bezpeénostné pokyny

Bezpecénostné pokyny pre pohony MovimoT®

Poskodené vyrobky sa nesmu instalovat ani uviest do prevadzky. Poskodenia
bezodkladne reklamujte u dopravcu.

Instalacné prace, prace na uvadzani do prevadzky a servisné prace smu vykonavat len
kvalifikovani odborni pracovnici s prisluSnou kvalifikaciou na prevenciu Urazov pri
dodrziavani platnych predpisov (napr. EN 60204, VBG 4, DIN-VDE 0100/0113/ 0160).

Ochranné opatrenia a ochranné zariadenia musia vyhovovat platnym predpisom
(napr. EN 60204 alebo EN 50178).

Nutné ochranné opatrenia: Uzemnenie zariadenia MOVIMOT® a priemyselného
rozdelovaca.

Zariadenie spifia poZziadavky pre bezpeéné odpojenie vykonovej a elektronickej &asti
podfa normy EN 50178. Na zaruCenie bezpetného odpojenia vSetky pripojené
elektrické obvody musia tiez zodpovedat poziadavkam na bezpecéné odpojenie.

Pred vybratim menica MOVIMOT® je nutné odpojif ho od siete. Pocas 1 minuty
po odpojeni od siete sa moézu este vyskytovat nebezpecné napéitia.

Pokial je =zariadenie MOVIMOT® alebo priemyselny rozdefova¢ pripojeny
k siefovému napétiu, skrinka svorkovnice, resp. priemyselny rozdelova¢ musia byt
uzavreté a menié MOVIMOT® musi byt priskrutkovany.

Zhasnutie prevadzkovej kontrolky LED a ostatnych ukazovatefov neznamen4,
Ze zariadenie je odpojené od siete a bez napatia.

Mechanické blokovanie alebo aktivacia internych bezpecnostnych funkcii mézu
sposobit zastavenie motora. Odstranenie priciny poruchy alebo reset mézu sp6sobif
samocinny rozbeh motora. Ak to z bezpecnostnych dévodov nie je pre pohanany
stroj pripustné, pred odstranenim poruchy je potrebné menic MOVIMOT® odpojit
od siete.

Pozor, nebezpecenstvo popalenia: Teplota povrchu menica MOVIMOT® (najma
chladi¢a) moézZe pocas prevadzky zariadenia presiahnut 60 °C!

Pri pouzivani zariadeni MOVIMOT®  alebo priemyselnych rozdelovadov
v bezpecnostnych aplikaciach je potrebné dodrziavat pokyny uvedené v dopinkovej
dokumentacii "Bezpelné vypnutie zariadenia MOVIMOT®". v bezpecnostnych
aplikaciach sa mozu pouzivat len tie komponenty, ktoré firma SEW-EURODRIVE
dodala vyslovne v tomto vyhotoveni!
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Bezpecnostné pokyny
Doplriujuce bezpe€nostné pokyny pre priemyselny rozdelovaé

3.2 Doplriujuce bezpeénostné pokyny pre priemyselny rozdel'ovaé¢

MFZ.3.

MFZ.8.
&l 0
—
——

Pred vytiahnutim zbernicového modulu alebo zastréky motora je treba pristroj
odpojit od siete. Po¢as 1 minuty po odpojeni od siete sa mozu este vyskytovat
nebezpecéné napétia.

Pocas prevadzky musia byt zbernicovy modul i zastréka hybridného kabla nasunuté
a naskrutkované na priemyselny rozdefovac.

Pred odstranenim veka skrinky svorkovnice sietového privodu sa zariadenie musi
odpojit od siete. Po¢as 1 minuty po odpojeni od siete sa moézu este vyskytovat
nebezpeéné napétia.

Pozor: Vypina¢ odpoji od siete iba zariadenie MOVIMOT®. Svorky priemyselného
rozdelovaca su po ovladani servisného vypinaca nadalej spojené so siefou.

Veko skrinky svorkovnice siefovej pripojky a konektor hybridného kabla na
priemyselnom rozdelovaci musia byt po¢as prevadzky zasunuté a priskrutkované.

Pred vybratim menica MOVIMOT® je nutné zariadenie odpojit od siete. Pocas
1 minuty po odpojeni od siete sa mézu este vyskytovat nebezpeéné napéitia.

Pogas prevadzky musia byf meni¢ MOVIMOT®, ako aj konektor hybridného kabla
pripojené a zaskrutkované na priemyselny rozdelovac.

Pred odstranenim krytu skrinky 'svorkovnice sietovej pripojky, resp. menica
MOVIMOT® zariadenie odpojte od siete. Po¢as 1 minuty po odpojeni od siete sa
moZzu este vyskytovat nebezpectné napétia.

Pozor: Servisny spina¢ odpoji od siete iba pripojeny motor. Svorky priemyselného
rozdelovaca su po ovladani servisného vypinaca nadalej spojené so siefou.

Pocas prevadzky musia byt veko skrinky svorkovnice sietového privodu, menic¢

MOVIMOT® a konektor hybridného kabla nasadené a priskrutkované na priemyselny
rozdelovac.

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace




4 Konstrukcia zariadenia
Rozhrania priemyselnych zbernic

4 Konstrukcia zariadenia
4.1 Rozhrania priemyselnych zbernic

Rozhranie
priemyselnej
zbernice
MF.21/MQ.21

50353AXX

1 Diagnostické diédy LED
2 Diagnostické rozhranie (pod vyvodkou)

Rozhranie
priemyselnej
zbernice MF.22,
MF.32, MQ.22,
MQ.32

50352AXX

Diagnostické diédy LED

Diagnostické rozhranie (pod vyvodkou)
Pripajacie zasuvky M12

Stavova kontrolka LED

BON-=
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Konstrukcia zariadenia 4
Rozhrania priemyselnych zbernic

Spodna éast
modulu

(vSetky varianty
MF../MQ..)

01802CDE

1 Konektor prepojenia na pripajaci modul
2 Prepinace DIP (v zavislosti od variantu)
3 Tesnenie

Konstrukcia
pripajacieho
modulu MFZ...

06169AXX

Svorkovnica (X20)

Bezpotencialovy svorkovy blok pre priechodné zapojenie 24 V

(Pozor: nepouzivajte pre tienenie!)

Kablové vyvodky M20

Kablové vyvodky M12

Uzemrovacia svorka

Pri zberniciach DeviceNet a CANopen: Micro-Style-Connector/konektor M12 (X11)
Pri AS-Interface: Konektor M12 pre AS-Interface (X11)

N =

o ohw

Dodavka obsahuje dve elektromagneticky odtienené kablové skrutkové spojky.
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Konstrukcia zariadenia
Typové oznacenie rozhrani zbernice DeviceNet

4.2 Typové oznacenie rozhrani zbernice DeviceNet

MFD21A/Z31A

Variant

Pripajaci modul:

Z11 = pre InterBus

Z21 = pre PROFIBUS

Z31 = pre DeviceNet a CANopen
Z61 = pre AS-Interface

Variant

21=4x1/2x0 (pripojenie cez svorky)
22=4x1/2x0 (pripojenie cez konektor + svorky)
32=6x1/x0 (pripojenie cez konektor + svorky)

23=4x1/2x0 (LWL-Rugged-Line, len pre InterBus)
33=6x1/x0 (LWL-Rugged-Line, len pre InterBus)

MFI.. = InterBus

MQI.. = InterBus s malym integrovanym radi¢om
MFP.. = PROFIBUS

MQP.. = PROFIBUS s malym integrovanym radi¢om
MFD.. = DeviceNet

MQD.. = DeviceNet s malym integrovanym radi¢om
MFO.. = CANopen

MFK.. = AS-Interface

4.3 Typové oznacenie rozhrani CANopen

MFO21A/Z31A

|— Variant

Pripajaci modul:

Z11 = pre InterBus

Z21 = pre PROFIBUS

Z31 = pre DeviceNet a CANopen
761 = pre AS-Interface

Variant

21=4x1/2x0 (pripojenie cez svorky)
22=4x1/2x0 (pripojenie cez konektor + svorky)
32=6x1/x0 (pripojenie cez konektor + svorky)

23=4x1/2x0 (LWL-Rugged-Line, len pre InterBus)
33=6x1/x0 (LWL-Rugged-Line, len pre InterBus)

MFI.. = InterBus

MQI.. = InterBus s malym integrovanym radicom
MFP.. = PROFIBUS

MQP.. = PROFIBUS s malym integrovanym radi¢om
MFD.. = DeviceNet

MQD.. = DeviceNet s malym integrovanym radi¢om
MFO.. = CANopen

MFK.. = AS-Interface

Prirucka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace




Konstrukcia zariadenia 4
Priemyselny rozdelovaé

4.4 Priemyselny rozdelovac¢

Priemyselny
rozdelovaé

MF.../Z.3., 10 6 7
MQ.../Z2.3.

57657AXX

2 x M16 x 1,5 (dodavka obsahuje dve elektromagneticky odtienené kablové vyvodky)
2xM25x1,5
2xM20x1,5
Pripojka pre vyrovnanie potencialu
Pripoj hybridného kabla, spojenie so zariadenim MOVIMOT® (X9)
Svorky na pripojenie priemyselnej zbernice (X20)
Svorky pre pripojku 24 V (X21)
Svorky pre siet a uzemnenie (X1)
Pri zberniciach DeviceNet a CANopen: Micro-Style-Connector/konektor M12 (X11)
0 Pri AS-Interface: Konektor M12 pre AS-Interface (X11)

2 OONOOTAWN =

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace 13
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Priemyselny
rozdelovaé
MF.../Z.6.,
MQ.../Z.6.

Konstrukcia zariadenia
Priemyselny rozdelovaé

WN =

~No o N

8
9

9 2 8
05903AXX

Pripoj hybridného kéabla, spojenie so zariadenim MOVIMOT® (X9)

Pripojka pre vyrovnanie potencialu

Servisny spina¢ s ochranou vedenia (uzamykatelny v 3 polohach, farba: ¢ierna/Cervena

Len pri vyhotoveni MFZ26J: Integrovana moznost spatnej vazby pre polohu servisného spinaca.
Spatna vazba sa vyhodnocuje cez digitalny vstup DIO (pozri kapitolu "Pripojenie vstupov/
vystupov (I/O) rozhrani priemyselnej zbernice MF../MQ..")

03546AXX
Svorky pre siet a uzemnenie (X1)
2xM25x1,5
Svorky pre pripojenie 24 V vedenia (X20) zbernice, snimaca, aktora
6 x M20 x 1,5 (dodavka obsahuje dve elektromagneticky odtienené kablové vyvodky)
Pri zberniciach DeviceNet a CANopen: Konektor Micro-Style-Connector/M12 (X11), pozri nasledujlci obrazok
Pri AS-Interface: Konektor AS-Interface-M12 (X11), pozri nasledujuci obrazok

319 Xﬂz

X‘ﬂé‘}

06115AXX
Svorkovy blok pre prepojenie 24 V napajania (X29), interne prepojeny s 24 V privodom na X20
Zasuvatelné svorky "Safety Power" pre 24 V napajanie zariadenia MOVIMOT™ (X40)

Prirucka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace




Konstrukcia zariadenia 4
Priemyselny rozdelovaé

Priemyselny
rozdelovaé
MF.../MM../2.7.,
MQ.../MM../Z2.7

OB WN -

© o N

1
12

T
LU 1 LU L

S S Yo o ) S

HacbeigEaanekse

51174AXX

Frekven&ny meni¢ MOVIMOT®

Pripoj hybridného kabla, prepojenie s trojfazovym motorom (X9)

Pripojka pre vyrovnanie potencialu

Svorky pre pripojenie 24 V vedenia (X20) zbernice, snimaca, aktora

Zasuvatelné svorky "Safety Power" pre 24 V napajanie pohonu MOVIMOT® (X40)

Kablova vyvodka 5 x M20 x 1,5 (dodavka obsahuje 2 elektromagneticky odtienené kablové vyvodky)

Pri zberniciach DeviceNet a CANopen: Konektor Micro-Style-Connector/M12 (X11), pozri nasledujuci obrazok
Pri AS-Interface: Konektor AS-Interface-M12 (X11), pozri nasledujuci obrazok

51325AXX
Svorkovy blok pre prepojenie 24 V napdjania (X29), interne prepojeny s 24 V privodom na X20
Kéblova vyvodka 2 x M25 x 1,5
Svorky pre siet a uzemnenie (X1)
Prepojenie na frekvenény menic
Svorka pre integrovany brzdovy odpor
Svorky pre uvolnenie smeru otacania

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace 15
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Priemyselny
rozdelovaé
MF.../MM../Z.8.,
MQ.../MM../Z.8

Konstrukcia zariadenia
Priemyselny rozdelovaé
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05902AXX

1 Svorky pre siet a uzemnenie (X1)

2 Servisny spina¢ (uzamykatelny v 3 polohach, farba: €ierna/Cervena
Len pri vyhotoveni MFZ28J: Integrovana moznost spatnej vazby pre polohu servisného spinaca.
Spéatna vazba sa vyhodnocuje cez digitalny vstup DIO (pozri kapitolu "Pripojenie vstupov/
vystupov (I/0) rozhrani priemyselnej zbernice MF../MQ..")

Kablova vyvodka 2 x M25 x 1,5

abhw

03546AXX

Svorky pre pripojenie 24 V vedenia (X20) zbernice, snimaca, aktora
Kablova vyvodka 6 x M20 x 1,5 (dodavka obsahuje 2 elektromagneticky odtienené kablové vyvodky)

Pri zberniciach DeviceNet a CANopen: Konektor Micro-Style-Connector/M12 (X11), pozri nasledujlci obrazok
Pri AS-Interface: Konektor AS-Interface-M12 (X11), pozri nasledujuci obrazok

6 MOVIMOT® frekvenény menié

7 Pripojka pre vyrovnanie potencialu

06115AXX

Pripoj hybridného kabla, prepOJenle s tro;fazovym motorom (X9)
9 Svorkovy blok pre prepojenie 24 V napajania (X29), interne prepojeny s 24 V privodom na X20
10 Zasuvatelné svorky "Safety Power" pre 24 V napajanie pohonu MOVIMOT® (X40)

Prirucka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace




Konstrukcia zariadenia

Typové oznacenie priemyselného rozdelovaca zbernice DeviceNet

4.5 Typové oznacenie priemyselného rozdelovaca zbernice DeviceNet

Priklad MF.../Z.3.,

MQ.../Z2.3.

MFD21A/Z33A
Priklad MF.../Z6.,
MQ.../Z6.

MFD21A/Z36F/AF1

Pripajaci modul

Z13 = pre InterBus

Z23 = pre PROFIBUS

Z33 = pre DeviceNet a CANopen
Z63 = pre AS-Interface

Rozhranie priemyselnej zbernice

MFIL../MQI.. = InterBus
MFP../MQP.. = PROFIBUS
MFD../MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface

Spoésob pripojenia

AFO0 = kablova priechodka metricka

AF1 = s konektorom Micro-Style-Connector/M12 pre
DeviceNet a CANopen

AF2 = konektor M12 pre PROFIBUS

AF3 = konektor M12 pre PROFIBUS +
konektor M12 pre 24 Vpc napajanie

AF6 = konektor M12 pre
pripojenie AS-Interface

Pripajaci modul

Z16 = pre InterBus

726 = pre PROFIBUS

Z36 = pre DeviceNet a CANopen
266 = pre AS-Interface

Rozhranie priemyselnej zbernice

MFI../MQI.. = InterBus
MFP../MQP.. = PROFIBUS
MFD../MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace
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Priklad
MF.../MM../Z7 .,
MQ.../MM../Z7.

Priklad
MF.../MM../Z.8.,
MQ.../MM../Z.8.

18

Konstrukcia zariadenia
Typové oznacenie priemyselného rozdelovaca zbernice DeviceNet

MFD22A/MM15C-503-00/Z37F 0

| Spoésob zapojenia

0=L/1=A

Pripajaci modul

Z17 = pre InterBus

Z27 = pre PROFIBUS

Z37 = pre DeviceNet a CANopen
Z67 = pre AS-Interface

Menié MOVIMOT®

Rozhranie priemyselnej zbernice

MFI../MQI.. = InterBus
MFP../MQP.. = PROFIBUS
MFD../MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface

MFD22A/MM22C-503-00/Z38F 0/AF1

| Spodsob pripojenia

AFOQ = kablova priechodka metricka

AF1 = s konektorom Micro-Style-Connector/M12 pre
DeviceNet a CANopen

AF2 = konektor M12 pre PROFIBUS

AF3 = konektor M12 pre PROFIBUS +
konektor M12 pre 24 V¢ napjanie

AF6 = konektor M12 pre #
pripojenie AS-Interface

Spodsob zapojenia
0=L/1=A

Pripajaci modul

Z18 = pre InterBus

Z28 = pre PROFIBUS

Z38 = pre DeviceNet a CANopen
Z68 = pre AS-Interface

Menié MOVIMOT®

Rozhranie priemyselnej zbernice

MFI../MQI.. = InterBus
MFP../MQP.. = PROFIBUS
MFD../MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface

Prirucka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace




Konstrukcia zariadenia
Typové oznacenie priemyselného rozdelovaca CANopen

4.6 Typové oznacenie priemyselného rozdel'ovaca CANopen

Priklad MF.../Z.3.,

MQ.../Z2.3.
MFO21A/Z33A

| Pripajaci modul

pre InterBus

pre PROFIBUS

pre DeviceNet a CANopen
pre AS-Interface

N

N

w
o

Rozhranie priemyselnej zbernice
MFI../MQl.. InterBus
MFP../MQP.. PROFIBUS
MFD../MQD.. DeviceNet

MFO.. CANopen

MFK.. AS-Interface

Priklad MF.../Z6.,

MQ.../Z6.
MFO21A/Z36F/AF1

Spoésob pripojenia

AFO0 = kablova priechodka metricka

AF1 = s konektorom Micro-Style-Connector/M12 pre
DeviceNet a CANopen

AF2 = konektor M12 pre PROFIBUS

AF3 = konektor M12 pre PROFIBUS +
konektor M12 pre 24 Vpc napajanie

AF6 = konektor M12 pre #
pripojenie AS-Interface

Pripajaci modul

Z16 = pre InterBus

726 = pre PROFIBUS

7236 = pre DeviceNet a CANopen
266 = pre AS-Interface

Rozhranie priemyselnej zbernice

MFI../MQI.. = InterBus
MFP../MQP.. = PROFIBUS
MFD../MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace
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Priklad
MF.../MM../Z7 .,
MQ.../MM../Z7.

Priklad
MF.../MM../Z.8.,
MQ.../MM../Z.8.

20

Konstrukcia zariadenia
Typové oznacenie priemyselného rozdelovaca CANopen

MFO22A/MM15C-503-00/Z37F 0

I

MFO22A/MM22C-503-00/Z38F 0/AF1

L

Spodsob zapojenia
0=L/1=A

Pripajaci modul

Z17 = pre InterBus

227 = pre PROFIBUS

Z37 = pre DeviceNet a CANopen
Z67 = pre AS-Interface

Meni& MOVIMOT®

Rozhranie priemyselnej zbernice

MFI../MQI.. = InterBus
MFP../MQP.. = PROFIBUS
MFD../MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface

Spodsob pripojenia

AFO0 = kablova priechodka metricka

AF1 = s konektorom Micro-Style-Connector/M12 pre
DeviceNet a CANopen

konektor M12 pre PROFIBUS

konektor M12 pre PROFIBUS +

konektor M12 pre 24 Vp napgjanie
konektor M12 pre

pripojenie AS-Interface

AF2 =
AF3 =

AF6 =
Spodsob zapojenia
0=L/1=A

Pripajaci modul

Z18 = pre InterBus

Z28 = pre PROFIBUS

Z38 = pre DeviceNet a CANopen
Z68 = pre AS-Interface

Menié MOVIMOT®

Rozhranie priemyselnej zbernice

MFI../MQI.. = InterBus
MFP../MQP.. = PROFIBUS
MFD../MQD.. = DeviceNet
MFO.. = CANopen
MFK.. = AS-Interface

Prirucka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace




Konstrukcia zariadenia
Frekvenény meni¢ MOVIMOT® (integrovany v priemyselnom rozdelovaci Z.7/2.8)

4.7  Frekvenény menié MOVIMOT® (integrovany v priemyselnom rozdefovaéi Z.7/Z.8)

1 2 3 4 5 6 7 8 9
05900AXX
1. Chladi¢
2. Konektor pre pripajaciu jednotku s meni¢om
3. Typovy Stitok elektroniky
4. Ochranny kryt pre elektroniku menica
5. Potenciometer pozadovanej hodnoty f1 (nie je viditelny), pristupny cez priechodku zhora
cez kryt skrinky svorkovnice
6. Spina¢ pozadovanej hodnoty f2 (zeleny)
7. Spinac t1 pre rampu integratora (biely)
8. Prepinace DIP S1 a S2 (moznosti nastavenia najdete v kapitole "Uvedenie do prevadzky")
9. Kontrolka LED stavu (viditelna z vrchnej strany skrinky svorkovnice, pozri kapitolu "Diagnostika")

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace
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Mechanicka instalacia
InStalacné predpisy

5 Mechanicka instalacia
5.1 Instalacné predpisy

Montaz

Instalacia

vo vihkych
priestoroch
alebo na vol'nom
priestranstve

Pri dodavke priemyselnych rozvadzaéov je konektor vystupu motora (hybridny
kabel) opatreny transportnym krytom.

Ten zabezpecuje stupen ochrany IP40. Na dosiahnutie pozadovaného stupna
ochrany treba transportny kryt odstranif a nasunaf a naskrutkovat prislusny
protifahly konektor.

* Rozhrania priemyselnych zbernic a priemyselné rozvadzace sa smi montovat len
na rovnu, torzne tuhi podkladovu konS$trukciu, ktora nie je vystavena chveniu
a otrasom

* Na upevnenie priemyselného rozvadzata MFZ.3 pouzite skrutky velkosti M5
s prisluSnymi podloZzkami. Skrutky dotiahnite momentovym kfd€om (dovoleny
utahovaci moment 2,8 az 3,1 Nm (25...27 Ib.in))

* Na upevnenie priemyselného rozdelovata MFZ.6, MFZ.7 alebo MFZ.8 pouzite
skrutky M6 s vhodnymi podlozkami. Skrutky dotiahnite momentovym klacom
(dovoleny utahovaci moment 3,1 az 3,5 Nm (27...31 Ib.in))

* Pre kable pouzite vhodné skrutkové spoje (pripadne pouzite redukcie)

* Nepouzivané kablové privody a pripajacie zasuvky M12 utesnite uzavieracimi
skrutkami

* Pri postrannych kablovych privodoch kladte kabel so sluékou na odkvapkavanie
vlhkosti

* Pred opéatovnou montdZzou modulu zbernice, resp. veka pripjacej skrinky,
prekontrolujte tesniace plochy a pripadne ich odistite

Prirucka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace




Mechanicka instalacia 5
Utahovacie momenty

5.2 Ufahovacie momenty
Meni¢ MOVIMOT®:

57670AXX
Skrutky na utiahnutie meni¢a MOVIMOT® dotiahnite do kriza momentom 3,0 Nm (27 Ib.in).

Rozhrania priemyselnej zbernice/veko skrinky svorkovnice:

57671AXX

Skrutky na upevnenie rozhrani priemyselnej zbernice, resp. veka skrinky svorkovnice,
utiahnite do kriza momentom 2,5 Nm (22 Ib.in).

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace 23




5 Mechanicka instalacia
Utahovacie momenty

Zaslepka kablovych vyvodiek, uzaver potenciometra F1

57672AXX

Zaslepky a zaslepovacie skrutky potenciometra F1 utiahnite momentom 2,5 Nm (22 Ib.in).

EMC kablové vyvodky

56360AXX

EMC kablové vyvodky dodavané SEW-EURODRIVE utiahnite tymito momentmi:

Prevleéna matica Utahovaci moment

M12x 1,5 2,5 Nm az 3,5 Nm (22...31lb.in)
M16 x 1,5 3,0 Nm az 4,0 Nm (27...35 Ib.in)
M20 x 1,5 3,5Nm az 5,0 Nm (31...44 Ib.in)
M25x 1,5 4,0 Nm az 5,5 Nm (35...49 Ib.in)

Kable upevnené do vyvodiek musia bezpeéne odolat pdsobeniu nasledujlcich
tahovych sil:

+ Kable s vonkajSim priemerom > 10 mm: > 160 N
+ Kable s vonkajSim priemerom < 10 mm: =100 N

Kabel motora
Skrutky kabla motora dotiahnite momentom 1,2 - 1,8 Nm (11...16 Ib.in).

57673AXX
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Mechanicka instalacia 5
Rozhrania priemyselnych zbernic MF../MQ..

5.3 Rozhrania priemyselnych zbernic MF../MQ..
Rozhrania priemyselnych zbernic MF../MQ.. mézu byf namontované nasledujucim
spbsobom:
« MontaZ na skrinku svorkovnice zariadenia MOVIMOT®
* Montaz na volnom priestranstve

Montaz 1. Vylamovacie mostiky v spodnej Casti krytu vylomte zvnutra, ako je znazornené
na skrinku na nasledujucom obréazku:

svorkovnice

pohonu X

MOVIMOT® |

57561AXX

[1]1 Lomova hrana, ktora vznikne prelomenim, sa musi odihlit’!

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace 25
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Mechanicka instalacia
Rozhrania priemyselnych zbernic MF../MQ..

2. Rozhranie priemyselnej zbernice na skrinku svorkovnice pohonu MOVIMOT®
namontujte podfa nasledujuceho obrazka:

N
SRL

51250AXX

Prirucka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace




Mechanicka instalacia
Rozhrania priemyselnych zbernic MF../MQ..

Montaz na volnom  Nasledujlci obrazok znazorfiuje montaz rozhrania priemyselnej zbernice MF../MQ.. :
priestranstve

57653AXX

[1] Dizka skrutiek min. 40 mm

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace
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5.4

Montaz

Mechanicka instalacia
Priemyselny rozdelovaé

Priemyselny rozdel'ovac¢

Nasledujuci obrazok znazorfiuje upeviiovacie rozmery pre priemyselné rozdelovace ..Z.3.:

priemyselného

rozdelovaca
MF.../Z2.3.,
MQ.../Z.3.

51219AXX

Prirucka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace




Mechanicka instalacia

Priemyselny rozdelovaé

Montaz Nasledujuci obrazok znazorfiuje upeviiovacie rozmery pre priemyselné rozdelovace ..Z.6.:

priemyselného
rozdelovaca
MF.../Z.6.,
MQ.../Z.6.

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace
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Montaz
priemyselného
rozdelovacéa
MF.../MM../2.7.,
MQ.../MM../Z2.7.

Mechanicka instalacia
Priemyselny rozdelovaé

Nasledujuci obrazok znazorfiuje upeviiovacie rozmery pre priemyselné rozdelovace ..Z2.7.:

51243AXX

Prirucka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace




Mechanicka instalacia
Priemyselny rozdelovaé

Montaz Nasledujuci obrazok znazorfuje upeviiovacie rozmery pre priemyselné rozdelovace ..Z.8.
priemyselného (konstrukéna velkost 1):

rozdelovaca
MF.../MMO03-
MM15/Z.8.,
MQ.../MMO03-
MM15/Z.8.
(konsStrukéna
vel'kost 1)

57649AXX

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace
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Mechanicka instalacia
Priemyselny rozdelovaé

Montaz
priemyselného
rozdelovaca
MF.../MM22-
MM3X/2.8.,
MQ.../MM22-
MM3X/Z2.8.
(konsStrukéna
vel'kost 2)

Nasledujuci obrazok znazorfuje upeviiovacie rozmery pre priemyselné rozdelovace ..Z.8.
(konstrukéna velkost 2):

/' 749

A
S

LR

R
RS

i

57650AXX
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Elektricka instalacia
Planovanie instalacie so zohladnenim EMC

6 Elektricka insStalacia
6.1 Planovanie instalacie so zohl'adnenim EMC

Pokyny na
usporiadanie

a rozmiestnenie
instalaénych
prvkov

Spravny vyber kablov, spravne uzemnenie a funkéné pospajanie su rozhodujuce pre
uspesSnu instalaciu decentralizovanych (distribuovanych) pohonov.

Pri projektovani sa zasadne musia pouzit prisluéné normy. Dodrzat sa musia aj

nasledujuce pokyny:

* Vyrovnanie potencialov

— nezavisle od funkéného uzemnenia (pripojenie ochranného vodi¢a) sa musi

zabezpecif vyrovnanie potencialov, vhodné i pre vysoké frekvencie (pozri aj
VDE 0113 alebo VDE 0100 ¢ast 540), napriklad
— plosné spojenie kovovych &asti (zariadenia)
— pouzitie plochych vodiCov (VF zvézky)

VNN
NN

©

03643AXX
— tienenie datovych liniek sa nesmie pouzivat na vyrovnanie potencialov
» Datové kable a kable napajania 24 V

— sa musia ulozit oddelene od kablov, vyzarujlcich rusenie (napr. kable na
ovladanie magnetickych ventilov, kable motora)

* Priemyselny rozdelovaé

— na prepojenie medzi priemyselnym rozdelovatom a motorom sa odporucaju
pouzivat na to koncipované konfekéné hybridné kable SEW
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03047AXX
* Kablové vyvodky

— treba pouzit skrutkové spoje s velkoploSnym kontaktom na tienenie (dbajte na
dodrzanie pokynov pre vyber a riadnu montaz kablovych vyvodiek)

* Tienenie kablov

— musi vykazovat dobré EMC vlastnosti (vysoky Gtim na tieneni)

— nesmie byt navrhnuté len ako mechanicka ochrana kabla

— musi byt na koncoch kabla plo$ne spojené s kovovym krytom pristroja pomocou
kovovych kéblovych vyvodiek vyhovujucich narokom na elektromagneticku
kompatibilitu (dbajte na dodrzanie pokynov pre vyber a riadnu montaz kablovych
vyvodiek)

+ Dalsie informacie najdete v publikacii SEW "Pohonna technika v praxi — EMC
v pohonnej technike"

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace
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Elektricka instalacia
Planovanie instalacie so zohladnenim EMC

Priklad pre Pri oddelenej montazi zbernicového modulu MF../MQ.. a zariadenia MOVIMOT® sa
spojenie spojenie RS-485 musi realizovat takto:
zbernicového P ‘ At i oy
* pri privedeni napajacieho 24 Vpc napatia
modulu MF../MQ.. prip o p ! ] pc Nap
a zariadenia — pouzit tienené vedenia

— Tienenie na oboch zariadeniach prilozte na telesa cez kovové EMC vyvodky
(riadte sa pokynmi pre spravnu montaz kovovych EMC vyvodiek)
— vodice parovo skrutte (pozri nasledujlci obrazok)

MOVIMOT®

RS+ c"’ : .': . RS+

——FRs- - ———GND

I —\/ - S —A

— GND LT oy RS-
51173AXX

* bez privedenia napajacieho 24 Vpc napitia:
pokial sa zariadenie MOVIMOT® napaja cez oddelené 24 Vpc napajanie, spojenie
s RS-485 sa musi zrealizovat takto:
« pouzit tienené vedenia
« tienenie na oboch zariadeniach priloZte na telesa cez kovové EMC vyvodky
(riad'te sa pokynmi na vyber a spravnu montaz kovovych EMC vyvodiek)
« prirozhrani RS-485 sa vSeobecne privadza referenény potencial GND
+ vodice skrufte (pozri nasledujuci obrazok)

RS+
RS-
GND

06174AXX
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Elektricka instalacia
In§talacné predpisy pre rozhrania zbernice a rozdelovace

6.2 Instalacné predpisy pre rozhrania zbernice a rozdel'ovace

Pripojenie .
sietovych
privodov .

Menovité napatie a frekvencia menica MOVIMOT® musia zodpovedat parametrom
napajace;j siete.

Prierez vodiCov: su dané vstupnym prudom lge¢ pri menovitom vykone (pozri
Technické udaje).

Poistku vedenia nainstalujte na zaciatok privodu siefového napajania za odbocku
z pripojnice. Pouzite poistku typu D, DO, NH alebo ochranny styka¢ vedenia.
Dimenzovanie poistky musi zodpovedat prierezu vedenia.

Nie je dovolené pouzitie konvenéného ochranného istiCa zvodového pradu. Ako
ochranné zariadenia su povolené prudové chranie citlivé na striedavé
i jednosmerné prudy ("typ B"). Pri normalnej prevadzke pohonu MOVIMOT® sa
mozu vyskytnut zvodové prady > 3,5 mA.

Podla EN 50178 je potrebné druhé PE pripojenie (minimalne s prierezom vodiCov
siefového napajania), vedené paralelne s ochrannym vodicom cez oddelené
pripojenie. Mozu sa vyskytnut prevadzkové zvodové pridy > 3,5 mA.

Na spinanie pohonov MOVIMOT® sa musia pouzit spinacie kontakty stykaca
pouzivatelskej kategorie AC-3 podla IEC 158.

SEW odporuc¢a v napatovych siefach s neuzemnenym nulovym bodom (IT siete)
pouzit relé kontroly izolacie s impulznym meranim. Tymto sa vyhnete zbyto¢nému
spinaniu zariadenia na kontrolu izolacie vplyvom kapacity menica voci zemi.

Pokyny na pripojenie PE, resp. vyrovnaniu potencialov

Pri pripojeni PE a/alebo vyrovnani potencialov sa riadte tymito pokynmi. Dovoleny
utahovaci moment pre vyvodku je 2,0 az 2,4 Nm (18...21 Ib.in).

Nepripustny sposob montaze Odporucanie: Montaz s kablovou vidlicou, Montaz s plnym vodicom

pripustny sposob pre vSetky prierezy Dovolena pre prierezy do maximalne 2,5 mm?

@ e g M5
, <
.’4’@

(1]

57461AXX 57463AXX 57464AXX

[1] Kablova vidlica pre skrutky M5-PE

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace
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Elektricka insStalacia
InStalané predpisy pre rozhrania zbernice a rozdelovace

Dovoleny
pripajaci prierez . . —
idova Vykonové svorky X1, X21 Riadiace svorky X20
a prudova . o
vy 1 (skrutkovacie svorky) (pruzinové svorky)
zataZitel'nost ori — ) 02 mm? — 4 mm? 0.08 M — 2.5 mm?
svoriek rierez pripojov (mm®) ,2 mm< —4 mm ,08 mm* - 2,5 mm
Prierez pripojov (AWG) AWG 24 — AWG 10 AWG 28 — AWG 12
Prudova zatazitelnost Max. trvaly prad 32 A Max. trvaly prad 12 A
Pripustny utahovaci moment vykonovych svoriek je 0,6 Nm (5 Ib.in).
Predizenie sluc¢ky
napajacieho + V oblasti pripojenia napajacieho napétia 24 V¢ sa nachadzaju 2 svorniky M4 x 12.

napéitia 24 Vpc
pri nosici
modulu MFZ.1:

Tieto svorniky mdzu byt pouzité na prediZenie slucky napéajacieho napétia 24 Vpg.

05236AXX
« Prudova zatazitelnost pripajacich svornikov je 16 A.

* Pripustny utahovaci moment $esthrannych matic pripajacich svornikov
je 1,2 Nm (11 Ib.in) £ 20 %.
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Elektricka instalacia
In§talacné predpisy pre rozhrania zbernice a rozdelovace

Dodatocné
moznosti
pripojenia pri
priemyselnych
rozdelovaéoch
MFZ.6, MFZ.7
aMFZ.8

V oblasti privodu 24 V¢ napajania sa nachadza blok svoriek X29 s 2 svornikmi
M4 x 12 a jedna nasuvna svorka X40.

’ X40 24V GND X29 O
Safety Power PE 1 2

05237AXX

Blok svoriek X29 je mozné pouzit namiesto svorky X20 na prevedenie napajacieho
napétia 24 Vpc. Oba svorniky su interne spojené s 24 V pripojkou na svorke X20.

Obsadenie svoriek

Cislo | Nazov @ Funkcia

X29 1 24V 24 V napajacie napatie elektroniky modulov a snimacov
(svornik, premosteny svorkou X20/11)

2 | GND 0V24 referenény potencial elektroniky modulov a snimacov
(svornik, premosteny svorkou X20/13)

Nasuvna svorka X40 ("Safety Power") je ur€end na privedenie externého 24 Vpc
napajania meni¢a MOVIMOT® cez bezpe&nostny spinaé.

Takto mozno pohon MOVIMOT® pouzit v bezpecnostnych aplikaciach. Informacie
najdete v dokumentacii "Bezpe&né odpajanie zariadenia MOVIMOT® MM..C -
Podmienky" a "Bezpetné odpajanie zariadenia MOVIMOT® MM..C - Aplikacie"

Obsadenie svoriek

Cislo | Nazov @ Funkcia

X40 1 24V 24 V napajacie napétie menica MOVIMOT® na odpdjanie s bezpe€nostnym spinatom

2 | GND 0V24 referenény potencidl pre zariadenie MOVIMOT® na odpéjanie
s bezpe€nostnym spinacom

Vo vyrobe sa svorka X29/1 premosti s X40/1 a X29/2 s X40/2, takze meni&¢ MOVIMOT®
sa napaja z rovnakého 24-Vp napajacieho napétia, ako zbernicovy modul.

Pradova zatazitelnost oboch svornikov je 16 A, dovoleny utahovaci moment
Sesthrannych matic 1,2 Nm (11 Ib.in) + 20 %.

Pradova zatazitelnost skrutkovej svorky X40 je 10 A, prierez vodi¢a 0,25 mm?
az 2,5 mm? (AWG24 az AWG12), dovoleny utahovaci moment 0,6 Nm (5 Ib.in).

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace
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Elektricka insStalacia
InStalané predpisy pre rozhrania zbernice a rozdelovace

Instalacia
vo vyskach
nad 1000 m n.m.

Ochranné
zariadenia

InsStalacia
priemyselnych
rozdelovacov
v stlade s UL

Pohony MOVIMOT® s napdajacimi napétiami 380 az 500 V sa mézZzu za nasledovnych
medznych podmienok pouzivat vo vyskach od 1 000 m n. m. az maximalne do 4 000 m n.m.")

1

Permanentny menovity vykon klesne z dbévodov zniZzenia chladenia vo vySke
nad 1 000 m n. m. (pozri navod na pouzivanie zariadenia MOVIMOT®).

Privod vzduchu a cesty zvodovych pradov su od vysky 2 000 m n. m. dostacujuce
iba pre prepafovu triedu 2. Ak sa pri instalacii vyZzaduje prepafova trieda 3, musi sa
cez externy prepéatovy isti¢ zabezpedit, aby prepatové $picky faza-faza a faza-zem
nepresahovali hodnotu 2,5 kV.

Ak sa pozaduje "bezpelné elektrické oddelenie", musi sa toto vo vySkach
nad 2 000 m n.m. realizovat mimo pohonu (Bezpecné elektrické oddelenie podfa
normy EN 61800-5-1).

Pripustné menovité napétie siete, ktoré je az do vysky 2 000 m n.m. 3 x 500 V,
sa znizuje o 6 V na kazdych 100 m, az na maximalnu pripustnu hodnotu 3 x 380 V
vo vySke 4 000 m n.m.

Pohony MOVIMOT® obsahuju integrovanu ochranu proti pretazeniu, externé
ochranné zariadenia preto nie su potrebné.

Ako pripajaci kabel pouzite len medené vedenia s rozsahom teplét 60/75 °C.

Meni¢ MOVIMOT® je vhodny na prevadzku v napatovych siefach s uzemnenym
nulovym bodom (sustavy TN a TT), s maximalnym pradom 5 000 Aac @ s maximalnym
menovitym napéatim 500 V¢ InStalécia menica MOVIMOT® v zhode s UL predpoklada
pouzitie tavnych poistiek s menovitym prudom maximalne 35 A a napatim maximalne
600 V.

Ako externé zdroje napéatia 24 V¢ sa mozu pouzit len preskusané (certifikované) zdroje
napdjania s obmedzenym vystupnym napétim (U,,ax =30 Vpc) a s obmedzenym
vystupnym pradom (I = 8 A).

Certifikacia UL plati len pre prevadzku v napatovych siefach s napatim proti zemi
do max. 300 V.

Maximalna vyska je obmedzena zvodovymi cestami a zapuzdrenymi konstrukénymi prvkami, ako napr.
elektrolytické kondenzatory.
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Elektricka instalacia
In§talacné predpisy pre rozhrania zbernice a rozdelovace

Kablové kovové Kablové kovové ECM vyvodky dodavané firmou SEW je potrebné montovat
vyvodky nasledujucim sp6sobom:

zaistujice
elektro-
magneticku
kompatibilitu

06175AXX

[1] Pozor: I1zolaénu féliu odrezte a nevyhrinajte.

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace
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Elektricka insStalacia
InStalané predpisy pre rozhrania zbernice a rozdelovace

Kontrola kabelaze

Po kontrole
kabelaze

Pred prvym pripojenim k napajaniu je potrebné vykonat kontrolu kabelaze na zabranenie
urazov, poskodenia alebo zni€enia zariadeni v désledku chyb v in&talacii kabelaze.

* VSetky moduly zbernic stiahnite z pripajacieho modulu
* VSetky menice MOVIMOT® odpojte z pripajacieho modulu (len pri MFZ.7, MFZ.8)

+ V8etky zasuvné konektory vyvodov motora (hybridné kable) oddelte od priemyselného
rozdelovaca

* Vykonaijte kontrolu (skisku) izolacie kabelaze podla platnych narodnych noriem.
» Skontrolujte uzemnenie

+ Skontrolujte izolaciu medzi sietovym kablom a kablom 24 Vp¢

 Skontrolujte izolaciu medzi siefovym kablom a komunikaénym kablom

+ Skontrolujte polaritu kabla 24 Vp¢

« Skontrolujte polaritu komunikaného vedenia

 Skontrolujte naslednost faz siete

» Zabezpectte vyrovnanie potencialov rozhrani priemyselnej zbernice

« Zasunte a priskrutkujte vdetky vyvody z motora (hybridné kable)

» Zasunte a priskrutkujte vSetky moduly zbernice

+  Vsetky menige MOVIMOT® pripojte a zaskrutkuite (len pri MFZ.7, MFZ.8)
« Namontujte veka v8etkych pripajacich (svorkovnicovych) skriniek

* Nepouzivané pripoje konektorov utesnite
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Elektricka instalacia 6
Pripojenie so zbernicou DeviceNet

6.3 Pripojenie so zbernicou DeviceNet

Moznosti Rozhrania priemyselnej zbernice MFD/MQD mozno pripojit multiportom alebo
pripojenia prepojkou T. Pokial je realizované spojenie s MFD/MQD, zostavaju ostatné pripojené
zbernice prvky neovplyvnené, zbernica méze byt dalej aktivna.
DeviceNet
[ ]
MFD/MQD MFD/MQD MFD/MQD

[

(3]

MFD/MQD MFD/MQD MFD/MQD

05971AXX

[1] Zakoné€ovaci odpor 120 Q
[2] Konektor typu T
[3] Multiport

Respektujte predpisy pre zapojenie podla Specifikacie zbernice DeviceNet 2.0!
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Elektricka insStalacia
Pripojenie so zbernicou DeviceNet

Pripojenie jednotky MFZ31 na zariadenie MOVIMOT® (v kombinacii so systémom DeviceNet)

Eooo

@OOO

MFD..
MQD..

MFZ31 (DeviceNet)

X20 [31

19| 20

21| 22|23

24

25| 26| 27| 28| 29|30| 31| 32| 33| 34| 3

5 36]

MOVIMOT®

[2]

0 = Uroven potencialu 0

[1] Pri oddelenej montazi MFZ31/MOVIMOT®;
Tienenie kabla RS-485 prilozte cez EMC vyvodku na MFZ a teleso zariadenia MOVIMOT®
[2] Zaistite vyrovnanie potencialov medzi vSetkymi prvkami pripojenymi k zbernici

1 = Uroven potencialu 1

0 1 T e
1]2[3]4[5]6]7[8]9][10[11]12[13]14][15]16]17][18|= = _|<>r_CC%,‘E;9U',(;‘)
> >0 9 > 4] 2 [a\] - XX oo
3 35 &3 2 o5
1l 11
X11 + -
1 | DRAIN 24V,
2 | V+
3 | V-
4 | CAN_H
5 | CAN_L
05957AXX

[3] Obsadenie svoriek 19-36 od Strana 59
Obsadenie svoriek
C. Oznacenie | Smer Funkcia
X20 1 | V- Vstup Referenény potencial zbernice DeviceNet 0V24
2 | CAN_L Vstup/vystup Datové vedenie CAN_L
3 | DRAIN Vstup \/yrovnanie potencialov
4 | CAN_H Vstup/vystup Datové vedenie CAN_H
5 | V+ Vstup Napajacie napétie 24 V pre zbernicu DeviceNet
6 |- - rezervované
7 - - rezervované
8 |- - rezervované
9 |- - rezervované
10 | - - rezervované
11 24V Vstup 24 \/ napdjacie napatie elektroniky modulov a snimacov
12 1 24V Vystup 24 \/ napdjacie napatie (prepojené svorkou X20/11)
13  GND - 0V24 referencny potencial elektroniky modulov a snimacov
14 | GND - 0V24 referenény potencial elektroniky modulov a snimacov
15 24V Vystup Napajacie napétie 24 V pre zariadenie MOVIMOT® (premostené svorkou X20/11)
16 RS+ Vystup Komunikaéné spojenie k svorke RS+ pohonu MOVIMOT®
17 | RS- Vystup Komunikaéné spojenie k svorke RS- pohonu MOVIMOT®
18 | GND - Referenény potencial 0V24 pre pohon MOVIMOT® (premostené svorkou X20/13)

42

Prirucka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace




Elektricka instalacia
Pripojenie so zbernicou DeviceNet

Pripojenie priemyselného rozdelova¢a MFZ33 s MFD/MQD..
Pripajaci modul MFZ33 s modulom priemyselnej zbernice MFD/MQD21, MFD/MQD22 a dvomi oddelenymi

24 Vpc napéatovymi okruhmi

MFD21
MQD21

MFD22
MQD22

24VA
GND1
24V2
GND2

0 = Uroven potencialu 0

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — - — - - P——— - — - — - PE
]
xi|s[7]6]s5[al3]2]1]<amm?awai0)
£ 353 3333¢
<2.5 mm? (AWG12) <4 mm?2 (AWG10)
[ [ xe [ [ [ [ ] [ | [ xa
0 1
1]2]3[a]5]6]7]8]9]10/1]2][3[4]/5/6]| 7|8
AFEEEEEE
980585 5
24V1
GND1
24v2
GND2
X11
o | 03 1 [ DRAIN
o 2 | V+
15 ) X11 5TV
4 |CAN_H
5 | CAN_L
05958AXX

1 = Uroven potencialu 1 = Uroven potencialu 2

Obsadenie svoriek
¢. Oznaéenie Smer Funkcia
X20 1 V- Vstup Referenény potencial zbernice DeviceNet 0V24
2 CAN_L Vstup/vystup Datové vedenie CAN_L
3 DRAIN Vstup \/yrovnanie potencialov
4 CAN_H Vstup/vystup Datové vedenie CAN_H
5 V+ Vstup Napajacie napétie 24 V pre zbernicu DeviceNet
6-10 - - rezervované
X21 1 24V Vstup 24 V napéjacie napitie elektroniky modulov, snimac¢ov a pohonov MOVIMOT®
2 24V Vystup Napajacie napétie 24 V (premostené svorkou X21/1)
3 GND - 0V24 referencny potencial elektroniky modulov, snimacov a pohonov MOVIMOT®
4 GND - 0V24 referencény potencial elektroniky modulov, snimacov a pohonov MOVIMOT®
5 V2124 Vstup 24 \/ napéjacie napatie pre aktory (digitalne vystupy)
6 V2124 Vystup 24 V napajacie napétie pre aktory (digitalne vystupy) premostené svorkou X21/5
7 GND2 - 0V24V referenény potencial pre aktory
8 GND2 - 0V24V referenény potencial pre aktory

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace
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Elektricka insStalacia
Pripojenie so zbernicou DeviceNet

Pripajaci modul MFZ33 s modulom priemyselnej zbernice MFD/MQD21, MFD/MQD22 a jednym spolo¢nym

24 Vp¢ napétovym okruhom

L3
L2
L1
PE- —— — - —— — | —-—-—-
xi|8|7]l6|l5]4a]3]2]1]<4amm?(AWG10)
MFD21 w5 58N 9 QW
mep21 | ___ - T T -
< 2.5 mm2 (AWG12) <4 mm? (AWG10)
MFD22 [ [ xo] [ [ | L x2t
MQD22 0 1
1]2[3[4/5]/6]7[8[9[10/1]2[3]/4/5/6/7]|8
> > A ol v oS oo o
< <| Z| Z| ¥ & Q| A
SREENEEE

24V 24V
GND GND
X11
o | @3 1 [ DRAIN
2 | V+
() X11
15 2 3|V
4 | CAN_H
5 | CAN_L
05959AXX

0 = uroven potencialu 0 1 = uroven potencialu 1

= uroven potencialu 2

Obsadenie svoriek

C. Oznacenie | Smer Funkcia
X20 1 V- Vstup Referenény potencial zbernice DeviceNet 0V24
2 CAN_L Vstup/vystup Datové vedenie CAN_L
3 DRAIN Vstup Vyrovnanie potencialov
4 CAN_H Vstup/vystup Datové vedenie CAN_H
5 V+ Vstup Napajacie napétie 24 V pre zbernicu DeviceNet
6-10 - - rezervované
X21 1 24V Vstup 24 V napajacie napétie elektroniky modulov, snimacov a pohonov MOVIMOT®
2 24V Vystup Napajacie napéatie 24 V (premostené svorkou X21/1)
3 GND - 0V24 referenény potencial elektroniky modulov, snimacov a pohonov MOVIMOT®
4 GND - 0V24 referenény potencial elektroniky modulov, snimacov a pohonov MOVIMOT®
5 V2124 Vstup 24 V napédjacie napétie pre aktory (digitalne vystupy)
6 V2124 Vystup 24 V napéjacie napétie pre aktory (digitalne vystupy) premostené svorkou X21/5
7 GND2 - 0V24V referen€ny potencial pre aktory
8 GND2 - 0V24V referenény potencial pre aktory
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Elektricka instalacia
Pripojenie so zbernicou DeviceNet

Pripajaci modul MFZ33 s modulom priemyselnej zbernice MFD/MQD32

0 = uroven potencialu 0

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — - — - — ST - PE
|
xi[s[7]6[5]af3]2]1]<amm?awaci0)
#9939y
MFD32 [~~~ "~~~ """ """ T T T T - T oo - oo
MQD32 <2.5 mm? (AWG12) <4 mm? (AWG10)
[ [ x| [ [ [ | [ [ [x1 [ [ |
0 1
17234567 /8]9/10/1][2[3][4/5][6/7]8
24V 24V
GND GND
X11
1 | DRAIN
4@ | @3
50 X11 2 | V+
1 2 3 |V
4 | CAN_H
5 | CAN_L
05960AXX

1 = uroven potencialu 1

Obsadenie svoriek

C. Oznacenie | Smer Funkcia
X20 1 V- Vstup Referenény potencial zbernice DeviceNet 0V24
2 CAN_L Vstup/vystup Datové vedenie CAN_L
3 DRAIN Vstup Vyrovnanie potencialov
4 CAN_H Vstup/vystup Datové vedenie CAN_H
5 V+ Vstup Napajacie napétie 24 V pre zbernicu DeviceNet
6-10 - - rezervované
X21 1 24V Vstup 24 V napajacie napétie elektroniky modulov, snimacov a pohonov MOVIMOT®
2 24V Vystup Napajacie napétie 24 V (premostené svorkou X21/1)
3 GND - 0V24 referenény potencial elektroniky modulov, snimacov a pohonov MOVIMOT®
4 GND - 0V24 referenény potencial elektroniky modulov, snimacov a pohonov MOVIMOT®
5-8 - - rezervované

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace

45



46

Elektricka insStalacia
Pripojenie so zbernicou DeviceNet

Pripojenie priemyselného rozdelovaé¢a MFZ36, MFZ37, MFZ38 s MFD/MQD..

Pripajacie moduly MFZ36, MFZ37, MFZ38 s modulom priemyselnej zbernice MFD/MQD21, MFD/MQD22
a dvomi oddelenymi 24 Vpc napatovymi okruhmi
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0 = Uroven potencialu 0 1 = Uroven potencialu 1 = Uroven potencialu 2
1] Obsadenie svoriek 19-36 od Strana 59
Obsadenie svoriek
¢. Oznaéenie Smer Funkcia
X20 1 V- Vstup Referenény potencial zbernice DeviceNet 0V24
2 CAN_L Vstup/vystup Datové vedenie CAN_L
3 DRAIN Vstup Vyrovnanie potencialov
4 CAN_H Vstup/vystup Datové vedenie CAN_H
5 V+ Vstup Napajacie napétie 24 V pre zbernicu DeviceNet
6-10 - - rezervované
1" 24V Vstup 24 V napéjacie napétie elektroniky modulov a snimacov
12 24V Vystup 24V napajacie napatie (prepojené svorkou X20/11)
13 GND - 0V24 referenny potencial elektroniky modulov a snimacov
14 GND - 0V24 referenény potencial elektroniky modulov a snimacov
15 V2124 Vstup 24 V napajacie napatie pre aktory (digitalne vystupy)
16 V2124 Vystup 24V napédjacie napatie pre aktory (digitalne vystupy) premostené svorkou X20/15
17 GND2 - 0V24YV referenény potencial pre aktory
18 GND2 - 0V24V referencny potencial pre aktory

Prirucka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace




Elektricka instalacia
Pripojenie so zbernicou DeviceNet

Pripajacie moduly MFZ36, MFZ37, MFZ38 s modulom priemyselnej zbernice MFD/MQD21, MFD/MQD22
a jednym spolo¢nym 24 Vp¢ napatovym okruhom
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1 = Uroven potencialu 1

Obsadenie svoriek 19-36 od Strana 59

= Uroven potencialu 2

Obsadenie svoriek

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace

¢. Oznacenie | Smer Funkcia
X20 1 V- Vstup Referenény potencial zbernice DeviceNet 0V24
2 CAN_L Vstup/vystup Datové vedenie CAN_L
3 DRAIN Vstup Vlyrovnanie potencialov
4 CAN_H Vstup/vystup Datové vedenie CAN_H
5 V+ Vstup Napajacie napéatie 24 V pre zbernicu DeviceNet
6-10 - - rezervované
1" 24V Vstup 24 V napajacie napatie elektroniky modulov a snimacov
12 24V Vystup 24 V napéjacie napétie (prepojené svorkou X20/11)
13 GND - 0V24 referencny potencial elektroniky modulov a snimacov
14 GND - 0V24 referen¢ny potencial elektroniky modulov a snimacov
15 V2124 Vstup 24 V napéjacie napétie pre aktory (digitalne vystupy)
16 V2124 Vystup 24 V napajacie napatie pre aktory (digitalne vystupy) premostené svorkou X20/15
17 GND2 - 0V24V referenény potencial pre aktory
18 GND2 - 0V24V referenény potencial pre aktory
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Elektricka instalacia
Pripojenie so zbernicou DeviceNet

Pripajacie moduly MFZ36, MFZ37, MFZ38 s modulom priemyselnej zbernice MFD/MQD32
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Obsadenie svoriek 19-36 od Strana 59
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Obsadenie svoriek
¢. Oznaéenie | Smer Funkcia
X20 1 V- Vstup Referenény potencial zbernice DeviceNet 0V24
2 CAN_L Vstup/vystup Datové vedenie CAN_L
3 DRAIN Vstup Vyrovnanie potencialov
4 CAN_H Vstup/vystup Datové vedenie CAN_H
5 V+ Vstup Napajacie napéatie 24 V pre zbernicu DeviceNet
6-10 - - rezervované
1" 24V Vstup 24 V napédjacie napétie elektroniky modulov a snimacov
12 24V Vystup 24 V napéajacie napétie (prepojené svorkou X20/11)
13 GND - 0V24 referencny potencial elektroniky modulov a snimacov
14 GND - 0V24 referen¢ny potencial elektroniky modulov a snimacov
15-18 - - rezervované

Prirucka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace




Elektricka instalacia
Pripojenie so zbernicou DeviceNet

Pripojenie
volitel'nou
pripajacou
prirubou AGA.

Nasledujuci obrazok znazoriuje pripajaciu prirubu AGA.:

57648AXX

Obsadenie riadiaceho kabla X1

Pin | Farba Oznacenie Pripojeny na svorku priemyselného rozdelovaca
1 BK L1 X1/2

2 GNYE | PE X1/8

3 BK L2 X1/4

4 - SHIELD Koniec izolovany

5 BK L3 X1/6

6 BK SAFETY MONITOR Konce vodiCov elektricky spojené

7 BK  SAFETY MONITOR RETURN @ izolované

8 BK SAFE +24 VDC X40/1 (Safety Power)

9 BK SAFE 0 VDC X40/2 (Safety Power)

Obsadenie pinov konektora X16

Pin | Farba Oznacenie Pripojeny na svorku priemyselného rozdelfovaca
1 BN 24 VJS X29/1

2 - - Koniec izolovany

3 - - Koniec izolovany

4 BK 0VDC X29/2

Obsadenie pinov konektora X11

Pin | Farba Oznacenie Pripojeny na svorku priemyselného rozdelfovaca
1 - SHIELD X20/3
2 RD V+ X20/5
3 BK V- X201
4 WH CAN_H X20/4
5 BU CAN_L X20/2

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace
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Elektricka insStalacia
Pripojenie so zbernicou DeviceNet

Pripojenie Nasledujuci obrazok znazoriuje pripajaciu prirubu AGB.:
volitelnou
pripajacou
prirubou AGB.

57652AXX
Zapojenie riadiaceho kabla X2
Pin | Farba Oznacenie Pripojeny na svorku priemyselného rozdelfovaca
1 BK L1 X1/2
2 GNYE | PE X1/8
3 BK L2 X1/4
4 - SHIELD Koniec izolovany
5 BK L3 X1/6
6 BK SAFETY MONITOR Konce vodicov elektricky spojené
7 BK  SAFETY MONITOR RETURN @ izolované
8 BK SAFE +24 VDC X40/1 (Safety Power)
9 BK SAFE 0 VDC X40/2 (Safety Power)
Zapojenie riadiaceho kabla X15
Pin | Farba Oznacenie Pripojeny na svorku priemyselného rozdelovaca
1 - SHIELD X20/3
2 WH CAN_H X20/4
3 BU CAN_L X20/2
4 BK V+ X20/5
5 BK V- X20/1
6 BK 24 V INPUT PWR X29 X29/1
7 BK 0V INPUT PWR X29 X29/2
8 BK SPARE Koniec izolovany
9 BK SPARE Koniec izolovany

Prirucka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace




Elektricka inStalacia
Pripojenie so zbernicou CANopen

6.4 Pripojenie so zbernicou CANopen
Rozhranie priemyselnych zbernic MFO sa pripajaju cez konektor typu T. Pokial je

MozZnosti

pripojenia realizované spojenie k rozhraniu priemyselnej zbernice, zostavaju ostatné pripojené
zbernice prvky neovplyvnené, zbernica méze byt dalej aktivna.

CANopen

[ ]

(1]

(‘@ — 5w o

06124AXX

[1] Zakoné&ovaci odpor zbernice 120 Q
[2] Konektor typu T

Respektujte predpisy pre zapojenie podfa Specifikacie zbernice CANopen DR(P) 303!

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace
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Elektricka insStalacia
Pripojenie so zbernicou CANopen

Pripojenie MFZ31 s pohonom MOVIMOT® (v kombinacii so zbernicou CANopen)

© 0|
= MFZz31 (CANopen) X20 31 [L] MOVIMOT®
e 19|20 21| 22| 23| 24| 25| 26| 27| 28| 29| 30|31(32|33|34|35 36]
MFZ31

0 1 T
U— 1]2[3[4[5[6]7][8]9][10]/11]12[13[14]15[16[17]18|= S CIGI =2 ¢y &
§ - N e = AN ok
o] 2 22 23 & 9 2

ql NG 6N X5

[2]

[l

X11

CAN_SHLD

24V,

CAN_V+

CAN_GND

CAN_H

gL WN -

CAN_L

0 = Uroven potencialu 0

1 = Uroven potencialu 1

[1] Pri oddelenej montazi MFZ31/pohon MOVIMOT®:
Tienenie kabla RS-485 prilozte cez EMC vyvodku na MFZ a teleso MOVIMOT®

[2] Zaistite vyrovnanie potencialov medzi vSetkymi prvkami pripojenymi k zbernici

[3] Obsadenie svoriek 19-36 od Strana 59

05964AXX

Obsadenie svoriek

¢. Oznacenie Smer Funkcia
X20 1 CAN_GND Vstup Referenény potencial CANopen 0V24
2 CAN_L Vstup/vystup Datové vedenie CAN_L
3 CAN_SHLD Vstup Vyrovnanie potencialov
4 CAN_H Vstup/vystup Datové vedenie CAN_H
5 CAN_V+ Vstup Napajacie napétie 24 V pre CANopen
6 - - rezervované
7 - - rezervované
8 - - rezervované
9 - - rezervované
10 - - rezervované
1" 24V Vstup 24\ napéjacie napatie elektroniky modulov a snimacov
12 24V Vystup 24\ napadjacie napatie (prepojené svorkou X20/11)
13 GND - 0V24 referencény potencial elektroniky modulov a snimacov
14 GND - 0V24 referenény potencial elektroniky modulov a snimacov
15 24V Vystup Napajacie napétie 24 V pre pohon MOVIMOT® (premostené svorkou X20/11)
16 RS+ Vystup Komunikaéné spojenie k svorke RS+ pohonu MOVIMOT®
17 RS- Vystup Komunikaéné spojenie k svorke RS- pohonu MOVIMOT®
18 GND Referencny potencial 0V24 pre pohon MOVIMOT® (premostené svorkou X20/13)

Prirucka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace




Elektricka inStalacia
Pripojenie so zbernicou CANopen

Pripojenie priemyselného rozdelovac¢a MFZ33 s MFO..

Pripajaci modul MFZ33 s modulom priemyselnej zbernice MFO21, MFO22 a s dvomi oddelenymi napatovymi
okruhmi 24 Vp¢
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1 = Uroven potencialu 1

= Uroven potencialu 2

Obsadenie svoriek
¢. Oznaéenie | Smer Funkcia
X20 1 CAN_GND | Vstup Referenény potencial CANopen 0V24
2 CAN_L Vstup/vystup Datové vedenie CAN_L
3 CAN_SHLD | Vstup \/yrovnanie potencialov
4 CAN_H Vstup/vystup Datové vedenie CAN_H
5 CAN_V+ Vstup Napajacie napétie 24 V pre CANopen
6-10 | - - rezervované
X21 1 24V Vstup 24 V napéjacie napitie elektroniky modulov, snima¢ov a pohonov MOVIMOT®
2 24V Vystup Napajacie napétie 24 V (premostené svorkou X21/1)
3 GND - 0V24-referencny potencial elektroniky modulov, snimacov a pohonov MOVIMOT®
4 GND - 0V24-referenény potencial elektroniky modulov, snimaéov a pohonov MOVIMOT®
5 V2124 Vstup 24 \/ napdjacie napatie pre aktory (digitalne vystupy)
6 V2124 Vystup 24 V napajacie napétie pre aktory (digitalne vystupy) premostené svorkou X21/5
7 GND2 - 0V24V referenény potencial pre aktory
8 GND2 - 0V24V referenény potencial pre aktory

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace
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Elektricka insStalacia
Pripojenie so zbernicou CANopen

Pripajaci modul MFZ33 s modulom priemyseinej zbernice MFO21, MFO22 a spolo¢nym nap&atovym
okruhom 24 Vpe

0 = Uroven potencialu 0
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L2 L2
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X11
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1 = Uroven potencialu 1

= Uroven potencialu 2

Obsadenie svoriek

C. Oznacenie | Smer Funkcia
X20 1 CAN_GND | Vstup Referenény potencial CANopen 0V24
2 CAN_L Vstup/vystup Datové vedenie CAN_L
3 gAN_SHL Vstup Vyrovnanie potencialov
4 CAN_H Vstup/vystup Datové vedenie CAN_H
5 CAN_V+ Vstup Napajacie napétie 24 V pre CANopen
6-10 | - - rezervované
X21 1 24V Vstup 24\ napdjacie napatie elektroniky modulov, snimacov a pohonov MOVIMOT®
2 24V Vystup Napajacie napétie 24 V (premostené svorkou X21/1)
3 GND - 0V24-referencny potencial elektroniky modulov, snimagov a pohonov MOVIMOT®
4 GND - 0V24-referenény potencial elektroniky modulov, snimacéov a pohonov MOVIMOT®
5 V2i24 Vstup 24V napajacie napatie pre aktory (digitalne vystupy)
6 V2124 Vystup 24\ napéjacie napatie pre aktory (digitalne vystupy) premostené svorkou X21/5
7 GND2 - 0V24V referenény potencial pre aktory
8 GND2 - 0V24V referenény potencial pre aktory

Prirucka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace




Elektricka inStalacia
Pripojenie so zbernicou CANopen

Pripajaci modul MFZ33 s modulom priemyselnej zbernice MFO32

0 = Uroven potencialu 0

L3 L3
L2 L2
L1 L1
PE- — - — - — - — - —_—— e — - — o PE
I
xi|s] 7] 6] 5] a[3]2]1]<amm?(awai0)
W ~ ~ o0 &N o o W
I: a O3 3 3 3 3 a
s oo} """ -"-"-"-"=-"=-"="-""=""="="="=-"="~"="=”"=~"=”"=”"=”"=”"="="=”"=”"=”" ="~
—1 + gooo AFEER < 2.5 mm? (AWG12) < 4 mm? (AWG10)
[ T x0] | [ ] [ I xa1 [ [ ]
MFZ33 0 1
1]2[3/4]5/6]7/8[9]10{1]2 /3 4/5/6|7]8
3322 &8 8 ¢
1x24V,,
24V 24V
GND GND
X11
1 [ CAN_SHLD
4'5. 3 1 2 [CAN V+
1 o 3 | CAN_GND
4| CAN_H
5| CAN_L
05967AXX

Obsadenie svoriek

1 = uroven potencialu 1

C. Oznacenie Smer Funkcia
X20 1 CAN_GND Vstup Referenény potencial CANopen 0V24
2 CAN_L Vstup/vystup Datové vedenie CAN_L
3 CAN_SHLD Vstup Viyrovnanie potencialov
4 CAN_H Vstup/vystup Datové vedenie CAN_H
5 CAN_V+ Vstup Napajacie napétie 24 V pre CANopen
6-10 | - - rezervované
X21 1 24V Vstup 24V napdjacie napatie elektroniky modulov, snimacov a pohonov MOVIMOT®
2 24V Vystup Napajacie napétie 24 V (premostené svorkou X21/1)
3 GND - 0V24 referenény potencial elektroniky modulov, snimagov a pohonov MOVIMOT®
4 GND - 0V24 referenény potencial elektroniky modulov, snimaéov a pohonov MOVIMOT®
5-8 - - rezervované

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace
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Elektricka insStalacia
Pripojenie so zbernicou CANopen

Pripojenie priemyselného rozdelovaca MFZ36, MFZ37, MFZ38 s MFO

Pripajacie moduly MFZ36, MFZ37, MFZ38 s modulom priemyselnej zbernice MFO21, MFO22 a dvomi
oddelenymi 24 Vpc napéatovymi okruhmi
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1 > 3 | CAN_GND
4 | CAN_H
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05968AXX
‘ 0 = Uroven potencialu 0 1 = Uroven potencialu 1 = Uroven potencialu 2
[11 Obsadenie svoriek 19-36 od Strana 59
Obsadenie svoriek
¢. Oznaéenie | Smer Funkcia
X20 1 CAN_GND | Vstup Referenény potencial CANopen 0V24
2 CAN_L Vstup/vystup Datové vedenie CAN_L
3 CAN_SHLD | Vstup Vyrovnanie potencialov
4 CAN_H Vstup/vystup Datové vedenie CAN_H
5 CAN_V+ Vstup Napajacie napéatie 24 V pre CANopen
6-10 | - - rezervované
11 24V Vstup 24 V napajacie napatie elektroniky modulov a snimacov
12 24V Vystup 24V napajacie napétie (prepojené svorkou X20/11)
13 GND - 0V24 referenény potencial elektroniky modulov a snimacov
14 GND - 0V24 referencny potencial elektroniky modulov a snimacov
15 V2124 Vstup 24 V napajacie napatie pre aktory (digitalne vystupy)
16 V2124 Vystup 24 V napajacie napatie pre aktory (digitalne vystupy) premostené svorkou X20/15
17 GND2 - 0V24YV referenény potencial pre aktory
18 GND2 - 0V24V referencny potencial pre aktory
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Elektricka inStalacia
Pripojenie so zbernicou CANopen

Pripajacie moduly MFZ36, MFZ37, MFZ38 s modulom priemyselnej zbernice MFO21, MFO22 a jednym
spolo¢nym 24 Vpc napétovym okruhom
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MFZ38
+ 22223 388
(I\ia ﬁFozz 24V 24V
GND GND
1x24V,,
X11
R WS
1 2 3 | CAN_GND
4 | CAN_H
5| CAN_L
05969AXX
‘ 0 = Uroven potencialu 0 1 = Uroven potencialu 1 = Uroven potencialu 2
[1] Obsadenie svoriek 19-36 od Strana 59
Obsadenie svoriek
¢. Oznaéenie | Smer Funkcia
X20 1 CAN_GND | Vstup Referenény potencial CANopen 0V24
2 CAN_L Vstup/vystup Datové vedenie CAN_L
3 CAN_SHLD | Vstup Vyrovnanie potencialov
4 CAN_H Vstup/vystup Datové vedenie CAN_H
5 CAN_V+ Vstup Napajacie napéatie 24 V pre CANopen
6-10 | - - rezervované
1" 24V Vstup 24 V napdjacie napatie elektroniky modulov a snimacov
12 24V Vystup 24 V napajacie napatie (prepojené svorkou X20/11)
13 GND - 0V24 referencny potencial elektroniky modulov a snimacov
14 GND - 0V24 referenény potencial elektroniky modulov a snimacov
15 V2124 Vstup 24 V napajacie napatie pre aktory (digitalne vystupy)
16 V2124 Vystup 24V napajacie napatie pre aktory (digitalne vystupy) premostené svorkou X20/15
17 GND2 - 0V24YV referenény potencial pre aktory
18 GND2 - 0V24V referencny potencial pre aktory
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Elektricka instalacia
Pripojenie so zbernicou CANopen

Pripajacie moduly MFZ36, MFZ37, MFZ38 s modulom priemyselnej zbernice MFO32

ul n L3 L3
D[ EI L2 L2
b " L1 L1
MFZ36 PE- B . oE
1. | .
5' @ u— xil1]2[3[a]5]6] 7] 8][<4amm?@awaio)
w - -
MFZ37 (110 a 333 33353¢
@ 1T Vv r--"-"""""~="="="="="="=”"~="~"~"="="="°” " =¥°~°"¥ =" ~" =¥ =/~"¥=*¥"¥=”"=”°”"=-”°~
— L
- 19] 20| 21| 22] 23| 24| 25] 26| 27| 28] 29| 30| 31[ 32| 33| 34| 35| 36
1
D f ;:sz.“a mr:n2(AWG:‘I2)I { “ X20
0 1
MFZz38 1]2[3]4a]5][6]7[8]9]10[11]12][13]14]15][16]17]18
+ SIS al af ¢ ¢ 6 4
¥ %z Zz ¢ e 2@
ooo N O ©
) oo | MFO32
24V 24V
1x24V,, oo GND
X11
1] CAN_SHLD
4.5. *Y 1 2 [ CAN_V+
] 5 3| CAN_GND
4| CAN_H
5| CAN_L
05970AXX
‘ 0 = Uroven potencialu 0 1 = Uroven potencialu 1

[

Obsadenie svoriek 19-36 od Strana 59

Obsadenie svoriek

C. Oznacenie | Smer Funkcia
X20 1 CAN_GND | Vstup Referenény potencial CANopen 0V24
2 CAN_L Vstup/vystup Datové vedenie CAN_L
3 CAN_SHLD | Vstup Viyrovnanie potencialov
4 CAN_H Vstup/vystup Datové vedenie CAN_H
5 CAN_V+ Vstup Napajacie napétie 24 V pre CANopen
6-10 | - - rezervované
1" 24V Vstup 24\ napdjacie napatie elektroniky modulov a snimacov
12 24V Vystup 24V napajacie napatie (prepojené svorkou X20/11)
13 GND - 0V24 referenény potencial elektroniky modulov a snimacov
14 GND - 0V24 referenény potencidl elektroniky modulov a snimacov
15-18 | - - rezervované
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Elektricka instalacia
Pripojenie vstupov/vystupov (I/0) rozhrani priemyselnej zbernice MF../MQ..

6.5 Pripojenie vstupov/vystupov (I/O) rozhrani priemyselnej zbernice MF../MQ..

Pripojenie ...rozhrani priemyselnej zbernice so 4 digitalnymi vstupmi a 2 digitalnymi vystupmi:
cez svorky pri...
MFZ.1 MF.21
Moo vkombinaciis MF22  MA2)
MFZ.8 MF.23
< < < < o o+ o
o o (o] -~ a Al [l a (o] ) [a)] Al o [m)] - a ﬂ o
5 6 S 558 53358 5588358535 85
X20 19’;‘21‘22‘23‘24‘25‘26‘27‘28‘29’30 31[32[33|34|35] 36
1
\\\

06122AXX
[1] len MFI23: rezervované
vSetky ostatné MF.. moduly: V2124
1 = uroven potencialov 1
= Uroven potencialov 2
(o} Oznaéenie | Smer Funkcia
X20 19 DIO Vstup Spinaci signal zo snimaca 11
20 | GND - 0V24 Referenény potencial pre snimac 1
21 | V024 Vystup | 24 V napajacie napétie pre snimaé 1"
22 | DI Vstup Spinaci signal zo snimaca 2
23 | GND - 0V24 Referenény potencial pre snimac 2
24 | V024 Vystup 24 V napajacie napatie snimaca 2
25 | DI2 Vstup Spinaci signal zo snimaca 3
26 | GND - 0V24 Referenény potencial pre snimac¢ 3
27 | V024 Vystup 24 V napéjacie napéatie snimaca 3
28 DI3 Vstup Spinaci signal zo snimaca 4
29 | GND - 0V24 Referenény potencial pre snimac 4
30 V024 Vystup 24 V napdjacie napéatie snimaca 4
31 | DOO Vystup Spinaci signal z aktora 1
32 | GND2 - 0V24 Referenény potencial pre aktor 1
33 | DO1 Vystup Spinaci signal z aktora 2
34 | GND2 - 024V Referenény potencial pre aktor 2
24 V napéajacie napatie aktorov
35 | V2124 Vstup len pri MFI23: rezervované
len pri MFZ.6, MFZ.7 a MFZ.8: prepojené svorkou 15 resp. 16
36 | GND2 - 0V24 Referenény potencial pre aktory
len pri MFZ.6, MFZ.7 a MFZ.8: prepojené svorkou 17 resp. 18

1) V spojeni s priemyselnymi rozdelovaémi MFZ26J a MFZ28J sa pouziva pre signal spatnej vazby
servisného spinaca (zatvaraci kontakt). Vyhodnotenie mozné cez riadenie.
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Elektricka instalacia
Pripojenie vstupov/vystupov (I/O) rozhrani priemyselnej zbernice MF../MQ..

Pripojenie
cez svorky pti...

...rozhraniach priemyselnej zbernice so 6 digitadlnymi vstupmi:

MFZ.1
MFZ.6 o MF.32 MQ.32
MFZ.7 v kombinacii s MF.33
MFZ.8
o 0 ¥ -~ 20 3 a2 3 0o 2 3 4 2 =
- = .z - 2 - =z =z Z B Z
a o 9 a o 9 a o 9 o o 9 a & A e o
X20 19‘20‘21‘22‘23‘24‘25‘26’27’28’29’30’31’32’33’34’35’36
1
\\\ ///
06123AXX
= Uroven potencialov 1
¢. Oznaéenie | Smer Funkcia
X20 19 DIO Vstup Spinaci signal zo snimaca 11
20 GND - 0V24 Referenény potencial pre snimac 1
21 V024 Vystup 24 \/ napdjacie napatie pre snimac 1
22 DI1 Vstup Spinaci signal zo snimaca 2
23 GND - 0V24 Referenény potencial pre snimac 2
24 V024 Vystup 24V napajacie napétie snimaca 2
25 DI2 Vstup Spinaci signal zo snimaca 3
26 GND - 0V24 Referenény potencial pre snimac 3
27 V024 Vystup 24 \/ napéjacie napatie snimaca 3
28 DI3 Vstup Spinaci signal zo snimaca 4
29 GND - 0V24 Referenény potencial pre snimac 4
30 V024 Vystup 24 \/ napdjacie napatie snimaca 4
31 Di4 Vstup Spinaci signal zo snimaca 5
32 GND - 0V24 Referenény potencial pre snimac 5
33 DI5 Vstup Spinaci signal zo snimaca 6
34 GND - 0V24 Referenény potencidl pre snimac 6
35 res. - rezervované
36 GND - 0V24 Referenény potencial pre snimace

1) V spojeni s priemyselnymi rozdelova¢mi MFZ26J a MFZ28J sa pouziva pre signal spatnej vazby
servisného spinaca (zatvaraci kontakt). Vyhodnotenie mozné cez riadenie.
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Elektricka instalacia
Pripojenie vstupov/vystupov (I/0) rozhrani priemyselnej zbernice MF../MQ..

Pripojenie ...rozhraniach priemyselnej zbernice MF.22, MQ.22, MF.23 so 4 digitalnymi vstupmi
cez konektor M12 2 digitalnymi vystupmi:
pri... .

Snimace / aktory pripojte bud’ cez zasuvky M12 alebo cez svorky
»  Pri pouziti vystupov: 24 V pripojte na V2124 / GND2

« Dvojkanalové snimace / aktory pripojte na DIO, DI2 a DOO. DI1, DI3 a DO1 sa uz
potom nemdzu dalej pouzivat.

24V 24V

(vo24) @ (V024)
D

I[31I? DI2

GND

1453 2

DO1

06797AXX

[1] V spojeni s priemyselnymi rozdelova¢mi MFZ26J a MFZ28J sa nesmie pouzivat DIO

Pozor: Nepouzité pripoje sa musia uzavriet uzavieracimi krytkami M12, aby bolo
zaruc€ené krytie IP65!
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Elektricka instalacia
Pripojenie vstupov/vystupov (I/O) rozhrani priemyselnej zbernice MF../MQ..

Pripojenie ...rozhrani priemyselnej zbernice MFP22H, MFD22H:
cez konektor M12 . gnimage/aktory pripojte bud cez puzdra (zasuvky) M12 alebo cez svorky
prt.- «  Pri pouziti vystupov: 24 V pripojte na V2124 / GND2

 Pripojit mozno tieto snimace/aktory:

— Styri jednokanalové snimade a dva dvojkanalové aktory alebo $tyri dvojkanalové
snimace a dva dvojkanalové aktory.
— Pri pouziti dvojkanalovych snimacov/aktorov druhy kanal nie je pripojeny.

24V

1453 2

06800AXX

[1] V spojeni s priemyselnymi rozdelovacmi MFZ26J a MFZ28J sa nesmie pouzivat DIO

Pozor: Nepouzité pripoje sa musia uzavriet uzavieracimi krytkami M12, aby bol
zarucéené krytie IP65!
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Elektricka instalacia
Pripojenie vstupov/vystupov (I/0) rozhrani priemyselnej zbernice MF../MQ..

Pripojenie ...rozhraniach priemyselnej zbernice MF.32, MQ.32, MF.33 so 6 digitadlnymi vstupmi:
cez konektor M12

pri...

Snimace pripojte bud' cez puzdra (zasuvky) M12 alebo svorky

» Dvojkanalové snimace pripojte na DIO, DI2 a DI4. DI1, DI3 a DI5 sa potom uz dalej
nemdézu pouzivat.

1453 2

06798AXX

[1] V spojeni s priemyselnymi rozdelovaé¢mi MFZ26J a MFZ28J sa nesmie pouzivat DIO
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Elektricka instalacia
Pripojenie vstupov/vystupov (I/O) rozhrani priemyselnej zbernice MF../MQ..

Rozhranie priemyselnej zbernice MFP32H, MFD32H:
» Snimace pripojte bud cez puzdra (zasuvky) M12 alebo svorky
 Pripojit mozno tieto snimace:

— Sest jednokanalovych snimacov alebo $est dvojkanalovych snimacov.
— Pri pouziti dvojkanalovych snimacov nie je pripojeny druhy kandl.

24V 24V
(V024) (V024) (
———1-0
n.c. n.c.
DIO DI2 DI4
. GND
GND
o o

1453 2

06799AXX

[1] V spojeni s priemyselnymi rozdelovaémi MFZ26J a MFZ28J sa nesmie pouzivat DIO

Pozor: Nepouzité pripoje sa musia uzavriet zaslepkami M12, aby sa zarucilo
krytie IP65!
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Elektricka instalacia 6
Pripojenie priblizovacieho snimaca NV26

6.6 Pripojenie priblizovacieho snimac¢a NV26

Vlastnosti Priblizovaci snima¢ NV26 sa vyznaduje tymito vlastnostami:
* 2 snimace so 6 impulzmi/otacka
* 24 prirastky/otacku 4-nasobnym vyhodnocovanim
* Monitorovanie snimaca a vyhodnocovanie je moZné rozhranim priemyselnej zbernice MQ..

05767AXX
Uhol medzi snima¢mi musi byt 45°.
Pripojenie » Priblizovaci spina¢ NV26 spojte tienenym kablom M12 so vstupmi DIO a DI1 rozhrania
priemyselnej zbernice MQ..
- n
( MOVIMOT® MQ..
© @ d00
/
@ @ OO
NV26
|
L _J
51002AXX

+ Aktualnu poziciu mozno preéitat na premennej H511 (ActPosMot).

+ SEW-EURODRIVE odpori¢a monitorovanie snimaca aktivovat parametrom "P504
Monitorovanie snimaca motora".
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Elektricka instalacia
Pripojenie priblizovacieho snimaca NV26

Vyhodnocovanie
snimaca

L1

Vstupy rozhrania priemyselnej zbernice MQX sa vo vyrobnom nastaveni filtruju so 4 ms.
Obsadenie svoriek "MQX GEBER IN" vypina tuto filtraciu vyhodnocovania priblizovacieho
snimaca.

[l 60. Bindreingange Grundger 3t

600
601
602
603
G004
605

Binareingang
Binareingang
BinAreingang
Bindre ingang
Binareingang

Binareingang

IOl
DIOoz
DIO3
DIng
DIOS
DIoo

x

=10] x|

IHQX GEPER IN

IIPOS—EINGANG

Ledle

IIPOS—EINGANG

Le

MQX GEEER IN

Lefieis

53549XX

Daldie informacie najdete v prirutke "Polohovanie a riadenie IPOSPUS" Kkapitola

"IPOS pre MQX", Specialne kapitola "Vyhodnocovanie priblizovacieho snimaca".
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Elektricka instalacia
Pripojenie inkrementalneho snimac¢a ES16

6.7 Pripojenie inkrementalneho snimac¢a ES16

Vlastnosti Inkrementalny snima¢ ES 16 sa vyznaduje tymito vlastnostami:
* 6 impulzov/otacka
» 24 prirastkov/otacku 4-nasobnym vyhodnocovanim
* Monitorovanie snimaa a vyhodnocovanie je mozné rozhranim priemyselnej

zbernice MQ..
57285AXX
Instalacia * Inkrementalny snima¢ ES16 tienenym kablom M12 spojte so vstupmi rozhrania
v spojeni priemyselnej zbernice MQ.., pozri kapitolu "Schéma zapojenia".
s rozhranim
priemyselnej . IR
zbernice MQ.. ® O
A mQ..
N —
| ES16 O @ @
O L cgO0 ©
: =¥ O O
)
MOVIMOT® \_
57286AXX

« Aktualnu poziciu mozno precitat na premennej H511 (ActPosMot).

+ SEW-EURODRIVE odpori¢a monitorovanie snimaca aktivovat parametrom "P504
Monitorovanie snimaca motora".
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6 Elektricka instalacia
Pripojenie inkrementalneho snimaca ES16

Schéma pripojenia

ES16

————
SISISISINSINS

Vyhodnocovanie
snimaca

68

24V MQ-.
(V024)
AKY) —F— S DOPING [ DIt
A (KT) F
B (K2) ——DI1 (PIN2) BIO
B (K2) o
C (KO) L GND
€ (K0) Lo ®
UB ——— V024 (PIN1)
n GND (PIN3)
@ ®
1 453 2

57882AXX

Vstupna zasuvka DI1 sa nesmie dodato¢ne obsadit’!

Vstupy rozhrania priemyselnej zbernice MQX sa vo vyrobnom nastaveni filtruji so 4 ms.
Obsadenie svoriek "MQX GEBER IN" vypina tuto filtraciu vyhodnocovania priblizovacieho
snimaca.

il 60. Bindreingdnge Grundger ikt

600 Binareingang DIOL IHQX SEEER IN

601 EBimareingahng DIOZ IIPOS—EINGRNG

602 Binareingang DIO3 IIPOS_EINGANG
603 Bin&reingang DI04 |

604 Binareingang DIOS

805 EBinareingang DIOO MO¥ SEBER IN

uuuuuug

53549XX

Dalsie informacie najdete v priru¢ke "Polohovanie a riadenie IPOSPUS", kapitola "IPOS
pre MQX", Specialne kapitola "Vyhodnocovanie priblizovacieho snimaca"

Spravanie inkrementalneho snimaca ES16 mozno porovnat s priblizovacim
snimacom NV26.
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Elektricka inStalacia 6
Pripojenie sériovo vyrabanych kablov

6.8 Pripojenie sériovo vyrabanych kablov

Spojenie medzi

priemyselnym
rozdelovaé¢om
MFZ.3. alebo
MFZ.6.a pohonom
MovIMoT®
(identifikacné
Cislo 0 186 725 3)
=R
DT/DV..MM MFZ.3 MFZ.6
51246AXX
Zapojenie kabla
Svorka MOVIMOT® Farba zily / oznacenie
L1 Cierna / L1
L2 Cierna /L2
L3 cierna /L3
24V Cervena/ 24V
1 biela / OV, biela / 0V
RS+ oranzova / RS+
RS- zelena / RS-
svorka PE zeleno-ZIta + koniec tienenia
Dbajte na uvolhenie

smeru otacania

ol I ol — Uvolneny je len smer otacania dolava
IN . i . = Zadanie pozadovanej hodnoty pre
= 9 5] Obidva smery otacania su uvolnené | = ) B otacanie doprava vedie k zastaveniu
pohonu
Uvolneny je len smer otacania doprava
N P|%| Zadanie pozadovanej hodnoty pre N EP . L .
< i) otééanie%ol’ava vedile k zastgvgniu < 2|D] Pohon je zablokovany, prip. sa zastavuje

pohonu
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Elektricka instalacia
Pripojenie sériovo vyrabanych kablov

Spojenie medzi
priemyselnym
rozdelova¢om
MFZ2.7. alebo
MFZ2.8. a troj-
fazovymi motormi
(identifikacné
Cislo 0 186 742 3)

LIRS

X3
IR

RRRRZ
PRISYOIS otetotetetetototetetetotodesetutoteneseze
XKL

%
!é%ﬂ
+
HIED

| E=

MFZ.8 MFZ.7

51245AXX

Vonkajsie tienenie kabla musi byt pripojené ku krytu pripajacej skrinky motora
pomocou kovovych vyvodiek zabezpecujucich elektromagneticki kompatibilitu.

Zapojenie kabla

Svorka motora Farba zily/oznacenie
u1 Cierna/U1

Al cierna/V1

w1 Cierna/W1

4a Cervena/13

3a biela/14

5a modra/15

1a Cierna/1

2a cierna/2

svorka PE zeleno-zlta + koniec tienenia (vnutorné tienenie)
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Elektricka instalacia
Pripojenie sériovo vyrabanych kablov

Priradenie
motorov —
priemyselné
rozdelovace
MF../MM../Z.7 .,
MQ../MM../Z.7.

1400 ot/min:
Vykon Priemyselny rozdelovaé
[kw] Motor A s rozhranim priemyselnej s rozhranim priemyselnej
zbernice MF.. zbernice MQ..
DFR63L4/TH - -
0.25 MF../ MMO03C / Z.7F 0 / BW1" MQ../ MMO03C / Z.7F 0 / BW1")
’ DFR63L4/BMG/TH . | — =
MF../ MM03C / Z.7F 0" MQ../ MM03C / Z.7F 0")
DT71D4/TH MF../ MMO3C / Z.7F 0 / BW1 MQ../ MM03C / Z.7F 0 / BWA1
037 MF../ MMO5C / Z.7F 0 / BW1" MQ../ MMO5C / Z.7F 0 / BW1"
’ DT71D4/BMG/TH. | MF../ MMO03C /Z.7F 0 MQ../ MM03C / Z.7F 0
MF../ MMO05C / Z.7F 0") MQ../ MMO5C / Z.7F 0"
DT80K4/TH MF../ MMO5C / Z.7F 0 / BWA1 MQ../ MMO5C / Z.7F 0 / BWA1
0.55 MF../ MMO7C / Z.7F 0 / BW1") MQ../ MMO7C / Z.7F 0 / BW1"
’ DT80K4/BMG/TH . MF../ MMO5C / Z.7F 0 MQ../ MMO5C / Z.7F 0
MF../ MM07C / Z.7F 0" MQ../ MM07C / Z.7F 0")
DT80N4/TH MF../ MMO7C / Z.7F 0 / BWA1 MQ../ MMO7C / Z.7F 0 / BWA1
075 MF../ MM11C / Z.7F 0 / BW1 " MQ../ MM11C / Z.7F 0 / BW1")
’ DT80N4/BMG/TH. | MF../ MMO7C /Z.7F 0 MQ../ MMO7C / Z.7F 0
MF../ MM11C / Z.7F 0" MQ../ MM11C / Z.7F 0"
DT90S4/TH MF../ MM11C / Z.7F 0 / BWA1 MQ../ MM11C / Z.7F 0 / BW1
11 MF../ MM15C / Z.7F 0 / BW1" MQ../ MM15C / Z.7F 0 / BW1")
’ DT90S4/BMG/TH . MF../ MM11C / Z.7F 0 MQ../ MM11C / Z.7F 0
MF../ MM15C / Z.7F 0" MQ../ MM15C / Z.7F 0"
DT90L4/TH MF../ MM15C / Z.7F 0 / BWA1 MQ../ MM15C / Z.7F 0 / BWA1
1,5 ~ —
DT90L4/BMG/TH . MF../ MM15C / Z.7F 0 MQ../ MM15C / Z.7F 0

1) Kombinacia so zvysenym kratkodobym momentom

2900 ot/min:
Vykon Priemyselny rozdelovaé
[kW] Motor A s rozhranim priemyselnej s rozhranim priemyselnej
zbernice MF.. zbernice MQ..
DFR63L4/TH MF../ MMO03C / Z.7F 1/ BW1 MQ../ MMO3C / Z.7F 1 / BWA1
0.37 MF../ MMO5C / Z.7F 1/ BW1" MQ../ MMO5C / Z.7F 1 / BW1 "V
’ DFR63L4/BMG/TH . | MF../ MM03C / Z.7F 1 MQ../ MMO03C / Z.7F 1
MF../ MMO5C / Z.7F 1) MQ../ MMO5C / Z.7F 11
DT71D4/TH MF../ MMO5C / Z.7F 1/ BW1 MQ../ MMO5C / Z.7F 1 / BWA1
0.55 MF../ MMO7C / Z.7F 1/ BW1" MQ../ MMO7C / Z.7F 1 / BW1"V
’ DT71D4/BMG/TH . | MF../ MMO5C / Z.7F 1 MQ../ MMO5C / Z.7F 1
MF../ MM07C / Z.7F 1" MQ../ MM07C / Z.7F 11
DT80K4/TH MF../ MMO7C / Z.7F 1/ BW1 MQ../ MMO7C / Z.7F 1 / BWA1
075 MF../ MM11C / Z.7F 1 / BW1" MQ../ MM11C / Z.7F 1/BW1"Y
’ DT80K4/BMG/TH . MF../ MMO7C / Z.7F 1 MQ../ MMO7C / Z.7F 1
MF../ MM11C / Z.7F 11 MQ../ MM11C / Z.7F 1"
DT80N4/TH MF../ MM11C / Z.7F 1 / BWA1 MQ../ MM11C / Z.7F 1/ BW1
i MF../ MM15C / Z.7F 1/ BW1" MQ../ MM15C / Z.7F 1/ BW1 "
’ DT80N4/BMG/TH. | MF./ MM11C / Z.7F 1 MQ../ MM11C / Z.7F 1
MF../ MM15C / Z.7F 1" MQ../ MM15C / Z.7F 11
DT90S4/TH MF../ MM15C / Z.7F 1/ BW1 MQ../ MM15C / Z.7F 1 / BW1
1,5 - -
DT90S4/BMG/TH . MF../ MM15C / Z.7F 1 MQ../ MM15C / Z.7F 1

1) Kombinacia so zvySenym kratkodobym momentom
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Priradenie
motorov —
priemyselné
rozdelovace
MF../MM../Z.8.,
MQ../MM../Z.8.

Elektricka insStalacia

Pripojenie sériovo vyrabanych kablov

1400 ot/min:

Vykon Priemyselny rozdelovac

[kw] Motor A s rozhranim priemyselnej s rozhranim priemyselnej

zbernice MF.. zbernice MQ..

025 DFR63L4/TH MF./ MMO3C / Z.8F 0/ BW1 /AF.")  MQ./ MMO3C / Z.8F 0/ BW1 / AF."
DFRG3L4/BMG/TH . \\e ) Mmo3C / Z.8F 0/ AF." MQ../ MMO3C / Z.8F 0 / AF.")
DT71D4/TH MF../ MM03C / Z.8F 0/ BW1 /AF.. | MQ../ MMO3C /Z.8F 0/ BW1 / AF..

0.37 MF../ MMO5C / Z.8F 0 / BW1 / AF..") | MQ../ MMO5C / Z.8F 0 / BW1 / AF..")

’ MF../ MMO3C / Z.8F 0 / AF.. MQ../ MMO3C / Z.8F 0 / AF..
DT71D4/BMG/TH . 1™/ MM05C / Z.8F 0/ AF.") MQ../ MMOSC / Z.8F 0 / AF..")
DTSOK4/TH MF../ MMO5C / Z.8F 0/ BW1 /AF.. | MQ../ MMO5C / Z.8F 0/ BW1 / AF..

0.55 MF../ MMO7C / Z.8F 0 / BW1 / AF..") | MQ../ MMO7C / Z.8F 0 / BW1 / AF..")

’ MF../ MMO5C / Z.8F 0 / AF.. MQ../ MMO5C / Z.8F 0 / AF..
DTBOK4/BMG/TH . 1™/ Mmo7C / Z.8F 0/ AF." MQ./ MMO7C / Z.8F 0/ AF."
DTSON4/TH MF../ MMO7C / Z.8F 0/ BW1 /AF.. | MQ./MMO07C /Z.8F 0/BW1 /AF..

075 MF../ MM11C / Z.8F 0 / BW1 / AF.." | MQ../ MM11C / Z.8F 0 / BW1 / AF..")

’ MF../ MMO7C / Z.8F 0 / AF.. MQ../ MMO7C / Z.8F 0 / AF..
DTBON4/BMG/TH . \ie") MM11C / Z 8F 0/ AF.") MQ../ MMA1C / Z.8F 0 / AF..")
DT90S4/TH MF../ MM11C / Z.8F 0/ BW1 /AF.. | MQ../ MM11C / Z.8F 0 / BW1 / AF..

» MF../ MM15C / Z.8F 0/ BW1 / AF..") | MQ../ MM15C / Z.8F 0 / BW1 / AF..")

’ MF../ MM11C / Z.8F 0 / AF.. MQ../ MM11C / Z.8F 0 / AF..
DTO0S4/BMG/TH . 1™/ MMA15C / Z.8F 0/ AF." MQ../ MM15C / Z.8F 0 / AF..")
DTSOL4/TH MF../ MM15C / Z.8F 0/ BW1 /AF.. | MQ../MM15C /Z.8F 0/BW1 / AF..

15 MF../ MM22C / Z.8F 0 / BW2 / AF..") | MQ../ MM22C / Z.8F 0 / BW2 / AF..")

’ MF../ MM15C / Z.8F 0 / AF.. MQ../ MM15C / Z.8F 0 / AF..
DTOOL4/BMG/TH . 1™/ mm22C / Z.8F 0/ AF. MQ./ MM22C / Z.8F 0 / AF."
DV100M4/TH MF../ MM22C / Z.8F 0/ BW2 / AF.. | MQ../ MM22C / Z.8F 0/ BW2 / AF..

22 MF../ MM30C / Z.8F 0/ BW2 / AF..") | MQ../ MM30C / Z.8F 0 / BW2 / AF..")

’ MF../ MM22C / Z.8F 0 / AF.. MQ../ MM22C / Z.8F 0 / AF..
DV100M4/BMG/TH . \\e") Mm30C / Z.8F 0 / AF.") MQ../ MM30C / Z.8F 0 / AF."
DV100L4/TH MF../ MM30C / Z.8F 0/ BW2 / AF.. | MQ../ MM30C / Z.8F 0/ BW2 / AF..

3 MF../ MM3XC / Z.8F 0/ BW2 / AF..") | MQ../ MM3XC / Z.8F 0 / BW2 / AF..")

MF../ MM30C / Z.8F 0 / AF.. MQ../ MM30C / Z.8F 0 / AF..
DV100L4/BMG/TH . 1™/ mm3xc / Z.8F 0 / AF." MQ../ MM3XC / Z.8F 0 / AF..")

1) Kombinacia so zvy$enym kratkodobym momentom
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Elektricka instalacia
Pripojenie sériovo vyrabanych kablov

2900 ot/min:
Vykon Priemyselny rozdefovaé
[kw] Motor A s rozhranim priemyselnej s rozhranim priemyselnej
zbernice MF.. zbernice MQ..
DFRG3L4/TH MF../ MMO3C / Z.8F 1/ BW1 / AF..  MQ../ MMO3C / Z.8F 1/ BW1 / AF..
0.37 MF../ MMO5C / Z.8F 1/ BW1 / AF..")  MQ../ MMO5C / Z.8F 1 / BW1 / AF.."
’ MF../ MMO3C / Z.8F 1/ AF.. MQ../ MMO3C / Z.8F 1 / AF..
DFRG3L4/BMG/TH . \\c" MMO5C / Z.8F 1/ AF." MQ../ MMO5C / Z.8F 1/ AF.")
I —— MF../ MMO5C / Z.8F 1/ BW1 / AF..  MQ../ MMO5C / Z.8F 1 / BW1 / AF..
0.55 MF../ MMO7C / Z.8F 1/ BW1 / AF..") ' MQ../ MM07C / Z.8F 1 / BW1 / AF.."
’ MF../ MMO5C / Z.8F 1/ AF.. MQ../ MMO5C / Z.8F 1/ AF..
DT71D4/BMG/TH. i) mmo7C / Z.8F 1/AF." MQ../ MMO7C / Z.8F 1 / AF..")
DT80KA/TH MF../ MMO7C / Z.8F 1/ BW1 / AF..  MQ../ MMO7C / Z.8F 1 / BW1 / AF..
075 MF../ MM11C / Z.8F 1/ BW1 /AF.."  MQ../MM11C / Z.8F 1/BW1/AF..")
’ MF../ MMO7C / Z.8F 1/ AF.. MQ../ MMO7C / Z.8F 1 / AF..
DTBOK4/BMG/TH . i) mm11C / Z.8F 1/ AF.1 MQ./ MMA1C / Z.8F 1/ AF."
DT8ON4/TH MF../ MM11C / Z.8F 1/BW1 /AF.. | MQ../MM11C /Z.8F 1/BW1 / AF..
i MF../ MM15C / Z.8F 1/ BW1 / AF..") MQ../ MM15C / Z.8F 1 / BW1 / AF..D
’ MF../ MM11C / Z.8F 1 / AF.. MQ../ MM11C / Z.8F 1/ AF..
DTBON4/BMG/TH . e Mm15C / Z.8F 1/ AF." MQ../ MM15C / Z.8F 1/ AF."
DT90S4/TH MF../ MM15C / Z.8F 1/ BW1 / AF..  MQ../ MM15C / Z.8F 1/ BW1 / AF..
15 MF../ MM22C / Z.8F 1/ BW2 / AF..")  MQ../ MM22C / Z.8F 1 / BW2 / AF.."
’ MF../ MM15C / Z.8F 1/ AF.. MQ../ MM15C / Z.8F 1 / AF..
DTO0S4/BMG/TH . i) mm22C / Z.8F 1/ AF." MQ../ MM22C / Z.8F 1 / AF..")
DTSOLATH MF../ MM22C / Z.8F 1/ BW2 / AF.. | MQ../ MM22C / Z.8F 1 / BW2 / AF..
22 MF../ MM30C / Z.8F 1/ BW2/AF..") ' MQ../ MM30C / Z.8F 1 / BW2 / AF..")
’ MF../ MM22C / Z.8F 1/ AF.. MQ../ MM22C / Z.8F 1 / AF..
DTOL4/BMG/TH . i) mm3oc / Z.8F 1/ AF. " MQ./ MM30C / Z.8F 1/ AF."
DVA00M4/TH MF../ MM30C / Z.8F 1/ BW2 / AF..  MQ../ MM30C / Z.8F 1/ BW2 / AF..
3 MF../ MM3XC / Z.8F 1/ BW2 / AF.."  MQ../ MM3XC / Z.8F 1/ BW2 / AF.."
MF../ MM30C / Z.8F 1/ AF.. MQ../ MM30C / Z.8F 1 / AF..
DV10OM4/BMG/TH . \\c" Mm3XC / Z.8F 1/ AF." MQ../ MM3XC / Z.8F 1/ AF.")

1) Kombinacie so zvySenym kratkodobym momentom
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| Uvedenie do prevadzky so zbernicou DeviceNet (MFD + MQD
7 @Y providly < )

@ Postup pri uvedeni do prevadzky

7 Uvedenie do prevadzky so zbernicou DeviceNet (MFD + MQD)
7.1 Postup pri uvedeni do prevadzky

* Pred vytiahnutim / zasunutim rozhrania priemyselnej zbernice (MFD/MQD) odporiu¢ame
odpojit napdjacie napétie 24 Vpc!

Prepojenie na zbernici DeviceNet je vdaka pripajacej technike, popisanej na Strana 41,
trvalo zaistené, takZe je aj pri vytiahnutom rozhrani priemyselnej zbernice mozné systém
DeviceNet dalej prevadzkovat.

» Dodrziavajte zaroven pokyny v kapitole "Doplfiujuce pokyny pre uvedenie priemyselného
rozdefovaca do prevadzky".

1. Skontrolujte spravnost pripojenia pohonu MOVIMOT® a pripajacieho modulu
DeviceNet (MFZ31, MFZ33, MFZ36, MFZ37 alebo MFZ38).

2. Prepinac¢ DIP S1/1 (na pohone MOVIMOT®) nastavte do polohy ON (= adresa 1).

06164AXX
3. Potenciometrom pozadovanej hodnoty f1 nastavte maximalne otacky (na pohone
MOVIMOT®).
1004
f [Hz]
751
1:1

@ 50

R S e e e e
01 2 3 45 6 7 8 9 10 [1]

—

05066BXX

[1] Nastavenie potenciometra

4. Znovu nasadte uzatvaraciu skrutku krytu (s tesnenim).
5. Minimélnu frekvenciu f,;;, nastavte prepinatom f2 (na pohone MOVIMOT®).

Funkcia Nastavenie

Pevna poloha prepinaca 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Minimalna frekvencia fi, [Hz] | 2 5 7 10 12 15 20 25 30 35 40

6. Ak rampa nie je zadana prostrednictvom priemyselnej zbernice (2 PD), ¢as rampy
nastavte spinacom t1 na pohone MOVIMOT®. Casy rampy sa odvodzuju od intervalu
Ziadanej hodnoty 50 Hz.

Funkcia Nastavenie
Pevna poloha prepinaca 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Cas rampy t1 [s] 0,1 0,3 0,2 0,5 0,7 1 2 3 5 7 10
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Uvedenie do prevadzky so zbernicou DeviceNet (MFD + MQD) (‘ I >

Postup pri uvedeni do prevadzky i

7. Skontrolujte, &i je uvolneny pozadovany smer ota¢ania (na pohone MOVIMOT®).

Svorka R Svorka L Vyznam
aktivovany aktivovany * Obidva smery otacania su uvolnené
aktivovany nie je aktivovany * Uvolneny je len smer otacania doprava

nie je aktivovany

g:

aktlvovany

» Zadanie ziadanej hodnoty pre otac¢anie dolava vedie
k zastaveniu pohonu

* Uvolneny je len smer otacania dolava
» Zadanie ziadanej hodnoty pre otac¢anie doprava vedie
k zastaveniu motora

nie je aktivovany

nie je aktivovany

24V

g5

» Zariadenie je zablokované, prip. pohon je zastaveny

8. Na module MFD/MQD nastavte adresu DeviceNet.

9. Pripojte kabel DeviceNet. Vykona sa test kontroliek LED. Nakoniec musi LED Mod/Net
blikaf na zeleno a LED SYS-F zhasnut. Pri MQD LED SYS-F zhasne len vtedy,

ked bezi program IPOS (stav pri dodani).

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace
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7 (‘ I > Uvedenie do prevadzky so zbernicou DeviceNet (MFD + MQD)
i Adresa DeviceNet (MAC-ID), nastavenie prenosovej rychlosti

7.2  Adresa DeviceNet (MAC-ID), nastavenie prenosovej rychlosti

Nastavenie prenosovej rychlosti sa vykonava pomocou prepinacov DIP S1/1 a S1/2.
Nastavenie adresy DeviceNet (MAC-ID) sa vykonava pomocou prepinacov DIP S1/3
az S1/8. Nasledujuci obrdzok znazorfuje priklad nastavenia adresy a prenosove;j rychlosti:

S1 [1] Adresa (MAC-ID) (nastavené: adresa 9)
Vyrobné nastavenie adresa 63
‘ o 25%x0 = 0 ] Platné adresy: 0 aZ 63
"\ 24x0 =0 [2] Prenosova rychlost
‘ © 2351 = 8 Vyrobné nastavenie 500 kBaud
W 2x0-0 M
W~ 2x0=-0
‘ ® 20x1 =1
9
‘ NMotx1 =2
U 2°x0=0 > [2
2
06165AXX
Zistenie Nasledujuca tabulka znazorfiuje na priklade adresy 9, akym spésobom sa pre
nastavenia lubovolnu adresu zbernice zisti a nastavi poloha prepinacov DIP.
prepinacov DIP Vypoéet Zvysok Poloh inaéa DIP | Vah
pre I’ubOVOI’né ypoce VySo oloha prepinaca aha
adresy 9/2=4 1 DIP S1/3=0ON 1
42=2 0 DIP S1/4 = OFF 2
2/2 =1 0 DIP S1/5 = OFF 4
12=0 1 DIP S1/6 = ON 8
0/2=0 0 DIP S1/7 = OFF 16
0/2=0 0 DIP S1/8 = OFF 32
Nastavenie Nasledujuca tabulka znazorfiuje, ako je mozné pomocou prepinaCov DIP S1/1 a S1/2
prenosovej nastavif prenosovu rychlost:
rychlosti —
Prenosova rychlost Hodnota DIP S1/1 DIPS1/2
125 kBaud 0 OFF OFF
250 kBaud 1 ON OFF
500 kBaud 2 OFF ON
(rezervované) 3 ON ON

Ak zadate nespravnu prenosovu rychlost (LED PIO blika ¢ervene), zariadenie
ostava v inicializaénom stave, az do nastavenia platnej kombinacie prepinaca DIP
(len pri MQD).
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Uvedenie do prevadzky so zbernicou DeviceNet (MFD + MQD)
Nastavenie dizky procesnych dat a I/O-Enable (len pri MFD)

C 20N
@ ——

7.3  Nastavenie dizky procesnych dat a I/O-Enable (len pri MFD)

Nastavenie dizky procesnych dat sa vykonava pomocou prepinagov DIP S2/1 a S2/2.
Uvolnenie vstupov a vystupov sa vykonava pomocou prepinaca DIP S2/3.

S2 [1]1 Rezervované (poloha OFF)
B [2] 1/O Enable
Vyrobné nastavenie Enable
[3] Dizka procesnych dat
Vyrobné nastavenie 3 PD

‘ © 1 = Enable— [2]
‘ ~21x1=2}
[3]
- 201 =
g‘ 20x1 =1

=3
05076BXX

Nasledujuca tabulka znazorfiuje, ako je mozné pomocou prepinaca DIP S2/3 nastavit
uvolnenie vstupov a vystupov.

110 Hodnota DIP S2/3
Zablokovany 0 OFF
Uvolnené 1 ON

Nasledujlca tabulka znazorfiuje, ako je mozné nastavit dizku procesnych dat pomocou
prepinacov DIP S2/1 a S2/2.

Dizka procesnych dat | Hodnota DIP S2/1 DIP S2/2
0PD 0 OFF OFF
1PD 1 ON OFF
2PD 2 OFF ON
3PD 3 ON ON

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace
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(‘ I > Uvedenie do prevadzky so zbernicou DeviceNet (MFD + MQD)
Nastavenie dizky procesnych dat (len pri MQD)

©)

7.4 Nastavenie dizky procesnych dat (len pri MQD)

Nastavenie dizky procesnych dat sa vykonava pomocou prepinacov DIP S2/1 az S2/4.

S2

W - Pos
B - o
B~ ro1

g - oo

(1]

[1]1 Rezervované (poloha OFF)

[2] Dizka procesnych dat

Vyrobné nastavenie 4 PD

2°x 0= 0
22x 1= 4
2'x0=0 [ &
2°x0= 0
T4
05432AXX

Nasledujuca tabulka znazorfiuje, ako je mozné nastavit dizku procesnych dat pomocou
prepinacov DIP S2/1 az S2/4.

Dizka procesnych dat DIP S2/4 DIP S2/3 DIP S2/2 DIP S2/1

PD3 PD2 PD1 PDO
rezervované OFF OFF OFF OFF
1 OFF OFF OFF ON
2 OFF OFF ON OFF
3 OFF OFF ON ON
4 OFF ON OFF OFF
5 OFF ON OFF ON
6 OFF ON ON OFF
7 OFF ON ON ON
8 ON OFF OFF OFF
9 ON OFF OFF ON
10 ON OFF ON OFF
rezervované vSetky dalSie polohy prepinacov

Ak zadate nespravnu dizku procesnych dat (LED BIO blika ¢ervene), zariadenie
ostava v inicializacnom stave, az do nastavenia platnej kombinacie prepinac¢a DIP.
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Uvedenie do prevadzky so zbernicou DeviceNet (MFD + MQD)

Konfiguracia mastera zbernice DeviceNet

7.5

Konfiguracia
(projektovanie)
rozhrania
DeviceNet
MFD/MQD

Pre

Konfiguracia mastera zbernice DeviceNet

konfiguraciu mastera zbernice

DeviceNet su

potrebné

C &9,
@ I

"subory EDS".

"Subory EDS" najdete na internete na adrese http://www.sew-eurodrive.de. Subory sa
nainstaluji pomocou konfiguraného softvéru (RSNetWorx). Presny postup najdete
v pouzivatel'skej priru¢ke prislusného konfiguratného softvéru.

1. Nainstalujte subor EDS POMOCOU premsmmremrammmsr———
konfiguraéného  softvéru  (RSNetWorX).  [[ie e wew titroes foven igustis ik ok
Potom sa zobrazi prvok slave v adresari |[& & - & ¥ % & w|[caly i
"SEW-Eurodrive  Profile" pod jednym il E
z nasledujucich nazvov: - Sangnio il 2l
— SEW-MOVIMOT-MFD2x 548) Mot Overoad
- SEW-MOVIMOT-MFD3x i il
— SEW-Gateway-MQD2x o5 e
— SEW-Gateway-MQD3x i et Sty 10

2. Zalozte novy projekt alebo otvorte existujdci B e s
projekt a nacitajte vSetky sietové komponenty i it S
pomocou funkcie "Start Online Build". D G 23::::::’:;;2:;‘::.3:*:‘;

3. Dvojklikom na symbol sa spusti konfiguracia - &-Ejf.if-i.‘i'.:if;'!:'.,w .
rozhrania MFD/MQD. Nasledne je mozné %gigggmmggi
nacitat parametre skupiny. ! SEw GATEWAY LFDILA

SEW-MOVIDRTVE-CFDI LA

4. Aby bolo mozné rozhranie aktivovat cez L Lty
riadenie, musi sa pre MFD/MQD uvolnit i SOV 0T
oblast paméte pre vymenu dat. To je mozné i gl iy |
dosiahnut  napr.  pomocou  softvéru |y oo
RSNetWorx. Detailné informacie najdete =
v dokumentacii vasho  konfiguratného & | Hessszecede Dote L
softveru. {'

5. Nastavte dizku procesnych dat vratane E - |
vstuppv a vystupov pomocou konfiguraéného ;’w —
softvéru. 06 166AXX

Po stiahnuti konfiguracie do skenera DeviceNet (master) signalizuje modul MFD/MQD
prostrednictvom zelenej LED Mod/Net, Ze sa vytvorilo spojenie s masterom. LED PIO
a BIO znazornuju, €i su vytvorené zodpovedajlce spojenia procesnych dat.
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@ Sietové uvedenie do prevadzky pomocou RSNetWorx

7.6  Sietové uvedenie do prevadzky pomocou RSNetWorx

Nasledujuci obrazok znazorruje sieftovy manazér RSNetWorx.

Nastavenie
parametrov
cez RSNetWorx

80

_Ioix|
] File Edit Wiew Mebwork Device Diagnostics Tools Help ﬂﬁi
R IR L RISk
Hardwara = SEW SEW-MOVIMO™ |
+ Human Machine Interface - GATEWAY
+ Inductive Proximity Switch Aodulel MQD2x
[ Limit Switch sl ol
+ Motor Overload o % 41'.’2: 7 ;I =
+ Photoelectric Sensor [ z 2
+ Rockwel Automation miscellaneous 0z 03
+ SCANport Adapter —05
+ Smark MZC ‘ ‘
+ Specialty Ifo 1
= @ wendar ‘ ‘ ‘
+ Elektro Beckhoff GmbHfBereich Industrie Elektn
¥ Rockwel Automation - Alen-Bradley 10 1 62
+ Rockwel Automation - Dodge : r E |
+ Rockwel Automation - Electro-Craft Mation Cor ~ I == m
+ Rockwel Automation - Refiance Electric ﬁ
+ Rockwel automation/Sprecher+5chub

1794-ADN 1794-ADN
DeviceMet Flex DeviceMet Flex
110 Adanter IO Adanter-1

SEW Eurndrive GmbH PCEEMK-A

= @ Unknown Device Type 100
k SEW GATEMAAY MODZx
‘:ﬁ SEW GATEMWAY MQD3x
SEW GATEMWAY UFDL1A
SEW-MOVIDRIVE-DFD11A
SEW-MOVIDYN-AFD11A
E SEW-MOYIMOT-MFDZx
m SEW-MOYIMOT-MFD3x
% SEW-MOVIMOT-MFD41
g SEW-MOYITRAC-FFD31C

.
v
Kl

| {H] 4/ » | m}, Graph (“Spreadshest |, Mastei/Slave Configuiation ), Diagnosics | | J_I

Lo b

Message Code J Date I Descripkion

Megsage

4 | 2

SEM Eurndrive GmbH SEW-MOYIMOT-MFD3::

Online - Not Erowsing

51506AXX

Pomocou siefového manazéra RSNetWorx je mozné testovat pripojené zariadenia.
Dvojitym kliknutim na ikonu pripojeného zariadenia (napr. MQD2x) je mozné otvorit
diagnostické okno, v ktorom je mozné sledovat dolezité parametre priemyselnej
zbernice a hodnoty procesnych dat. V parametri 13 je mozné preéitat nastavent dizku
procesnych dat.

General Parameters | 140 Defauits | EDS Fie |

Select the parameter(s] that you want to configure and initiate an
i‘. action using the toolbar.

Groups:

_il #E{ Parameter

I Current Yalue | -

1 SEMY-Param.-In... &462
2 SE'W-Param.-Ad... 0
3 SEW-Readfvirite 2
4 & Device Identific... §24050950
5 &  Setpointsource  FIELDEUS Va's‘;gjt”f"u’a“‘m’
6 @  Controlsource  FIELDBUS Range: 0 to 429496
7 @ Setpdescr. POl IPOS PA-DATA [=]
8 &  Setpdescr.POZ  IPOS PA-DATA [+]
9 &  Setpdescr.POZ PGS PA-DATA [~]
10 #  Acv.descr P IPOS PE-DATA [+]
11 & Acvdescr, PIZ  IPOS PE-DATA (-]
12 @  Achvdescr, PI3  IPOSPE-DATA [+]
13 & PD configuration  10PD4-PARAMETER H
14 @  Station Address 3 |

oK | Abbrechen en | Hile |

51505AXX
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Uvedenie do prevadzky so zbernicou DeviceNet (MFD + MQD) (‘ I > 7
Sietové uvedenie do prevadzky pomocou RSNetWorx @

Uvedenieskenera Nasledne treba uviest skener do prevadzky a zostavit zoznam pre test (pozri
do prevadzky nasledujuci obrazok). Otvorte okno pre uvedenie do prevadzky dvojitym kliknutim
na skener.

£L-1747-SDN Scanner Module ed

General | Module  Scanlist Ilnput I Dutputl ADR I Summar}ll

Avallable Devices: Scanlist:

10, 1794-ADM DeviceMet. .
£411.1794-4DN DeviceNet .

>

2l L

W Automap on Add Iv Node Active
T —Electionic Key: ———————
Uplead fiom Seanner | [ Device Type

. v “endor
Dowrload ta Seanner. i e

B I™ Maior Besision
Edit arameters... | r Mincr & o bigher

(.4 | Abbrechen | Ulgemehmenl Hilfe: |

05442AXX

Do zoznamu Scanlist musite zaradit rozhranie pre priemyselné zbernice SEW
(napr. SEW Gateway MQD2x).

Kliknite v zozname dvakrat na zariadenie, pri ktorom chcete nastavit dizku PD. Otvori
sa okno vstupnych a vystupnych parametrov. Nastavte dizku procesnych dat pre
vstupné a vystupné spojenie Polled-I/O a bitovy impulz I/0. Majte na paméti, ze je
v tomto pripade dizka procesnych dat uvadzana v bajtoch. Preto treba dizku procesnych
dat zariadenia nasobit dvomi. Priklad: Pre hodnotu 10 PD treba nastavit 20 bajtov.

Edit 1/0 Parameters : 03, SEW GATEWAY 2] x|

{ i - ™ Change of State / Cyclic
Input Size: | _..I: Bytes 53 L F G
Pt =
Input Size: ] | Buytes
¥ Polled: - = Output Size: 3 Eytes
Input Size; |20 _|j Biytes Heartbeat Rate: J L _i:i msec

Output Size: ]20 _% Bytes
Foll Bate:  |Every Scan =

Ok I Cancel | Restore |40 Sizes |

L

51507AXX
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7 (‘ I > Uvedenie do prevadzky so zbernicou DeviceNet (MFD + MQD)
@ Sietové uvedenie do prevadzky pomocou RSNetWorx

Uréenie dizky V zozname Input a Output treba priradit vstupné a vystupné data prislusnej pamétove;j
procesnych dat oblasti PLC. Priradenie je mozné realizovat cez diskrétnu vstupnu/vystupni paméatovu
oblast alebo cez subory M (re$pektujte popis PLC).
[ 1747 50N Scamner Module 2lx|

Generall Modulei Scanfist  Input IDutputI ADR | Summar}li

L ] WG, Polled 2
05 SEWH... Foled 7 1310
1017944, Poled 4 3150 _ U |
11 17aea. Poled 4 13170
Advanced. . |

4 _L] Optiong... l
M emory: lDiscrete 'I Start Ward: |0 ;1

ak. ] Abbrechenj UI_Jernehmenl Hilfe J

20x]

Generall Modulei Scanlistl Input Output |ADH | Summar_l,li

Palled
05 SEwW .. Paled 6 0:31.0 -
10 1734a., Paled 2 03110 s
1117944, Poled 2 0:3.40

‘I _L] Optianz...
Mermory: lDiscrete 'I Start Ward: |0

0k, ] AbbrechenJ Ubermehmen Hilfe: J

51510AXX
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Funkcia rozhrania DeviceNet MFD (‘ | > 8

Spracovanie procesnych dat a snimaca/aktora (Polled 1/O = PI1O) @

8 Funkcia rozhrania DeviceNet MFD
8.1  Spracovanie procesnych dat a snimaéa/aktora (Polled I/O = PIO)

Rozhranie DeviceNet MFD umoziiuje okrem riadenia trojfazovych motorov MOVIMOT®
i suCasné pripojenie snimacov/aktorov na svorky digitalnych vstupov a svorky digitalnych
vystupov. V protokole zbernice DeviceNet sa pritom za procesné data pre pohon
MOVIMOT® pripoji daldi I/0-baijt, v ktorom st zobrazené pridavné digitalne vstupy
a vystupy MFD.

Kbédovanie procesnych dat sa uskuto€riuje podla jednotného profilu MOVILINK®
pre meni¢e pohonu SEW (pozri kapitolu Profil zariadeniaMOVILINK®).

MOVIMOT® + MF..
Master PO

g1

IEEEEW I POt | Po2 | PO3
RRRGI

I

[ e | P2 | ps

=
51147AXX
PO Vystupné procesné data PI Vstupné procesné data
PO1 Riadiace slovo PI1 Stavové slovo 1
PO2  Otacky [%] PI2 Vystupny prud
PO3 Rampa PI3 Stavové slovo 2
DO Digitalne vystupy DI Digitalne vstupy

8.2 KonStrukcia vstupného/vystupného bajtu (MFD 21/22)

rezervované, hodnota = 0

Vystupna svorka DO 1

Vystupna svorka DO 0
[ [ T T 1 [
—> 76| 5| afl3]2]1]o0 #

Master Byte: digitalne vystupy
priemyselnej MFD 21/22
zbernice Byte: digitalne vstupy

P 716 |5 4|3]2]Hn1 0 h
|_I_J_| |— Vstupna svorka DI 0

Vstupna svorka DI 1

Vstupna svorka DI 2

Vstupna svorka DI 3

rezervované, hodnota = 0
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8 (‘l > Funkcia rozhrania DeviceNet MFD
@ Konstrukcia vstupného/vystupného bajtu (MFD 32)

8.3  KonStrukcia vstupného/vystupného bajtu (MFD 32)

Master MFD 32
priemyselnej
zbernice Byte: digitalne vstupy

‘_ 716|543 [2]1]0 ‘—
|_J |— Vstupna svorka DI 0

Vstupna svorka DI 1

Vstupna svorka DI 2

Vstupna svorka DI 3

Vstupna svorka DI 4

Vstupna svorka DI 5

rezervované, hodnota = 0

8.4 Spracovanie procesnych dat typu broadcast prostrednictvom
vstupného/vystupného bitového impulzu (BIO)

Spravy bitového impulzu 1/0O nie su obsiahnuté v profile priemyselnej zbernice SEW.
Predstavuju vymenu procesnych dat Specifickil pre DeviceNet.

Pritom sa z mastera vysle sprava typu broadcast. Tato sprava broadcast ma dizku
8 Byte = 64 Bit. Kazdému ucastnikovi sa v tejto sprave podla jeho adresy stanice priradi
jeden bit. Hodnota tohto bitu méze byt 0 alebo 1 a v prijimacom zariadeni tak moéze
vyvolat dve rozdielne reakcie.

Hodnota bitu Vyznam LED BIO

0 Poslat spat len vstupné procesné data zelena

1 Vystupné procesné data nastavit na 0 a poslat vstupné zelena
procesné data

Pozor:

Ak sa vystupné procesné data nastavia na hodnotu 0 cez spravu bitovych impulzov,
potom sa nastavi nulova rampa.
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Funkcia rozhrania DeviceNet MFD (‘ | > 8

Spracovanie procesnych dat typu broadcast prostrednictvom vstupného/vystupného bitového impulzu (BIO) @

Datovy rozsah V nasledujucej tabulke je znazorneny datovy rozsah spravy request bitovych impulzov,
spravy request ktora znazorfiuje priradenie u€astnikov (= adresa stanice) k datovym bitom.
bitovych impulzov

Napriklad u¢astnik s adresou stanice (MAC-ID) 16 spracovava len Bit 0 v datovom bajte 2.

Offset bajtu 7 6 5 4 3 2 1 0

0 Y D6 D5 D4 D3 D2 ID 1 DO
1 D15  ID14 | D13 D12 D11 ID 10 D9 ID 8
2 D23 | D22 | D21 D20 D19 D18 D17 | ID16
3 ID 31 D30 D29 = D28  ID27 D26 D25  ID24
4 D39 D38 | ID37 D36 D35 D34 D33 | ID32
5 ID47 | D46 = D45 D44 D43 D42 | D41 ID 40
6 ID55 = ID54 = ID53  ID52  ID51 D50 | D49 D48
7 D63 | D62 | D61 D60 D59 = ID58 | ID57  ID56

Vymena vstupov Kazdy ucastnik, ktory prijal tuto spravu vstupov a vystupov hradla bitov, odpovie svojimi

a vystupov algtuélnymi vstupnymi procesnymi datami a pripadpe bajtom pre digitalne vstupy.
bitovych Dlzka vstupnych procesnych dat pritom zodpoveda dlzke procesnych dat pre spojenie
impulzov Polled I/O plus pripadne jeden baijt pre digitalne vstupy. MéZu sa nastavit prepinacom DIP.

[1]
/7 MOVIMOT® + MFD
Master BST

ﬁEE ST | \ | f

Wl

[PEEE [ en | P2 | P

<]
51153AXX

[1] Bit 16 pre zariadenie s adresou 16

Pozor:

Nastavena dizka p!'ocesnych dat neovplyviiuje len dizku procesnych dat bitového
impulzu I/0, ale aj dizku dat vstupnych/vystupnych sprav Polled. T. j. v riadeni musi byt
dizka procesnych dat pre Polled I/O a pre bitovy impulz I/O nastavena vzdy na identicku
hodnotu.

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace 85




s @Y
O,

8.5

Konfiguracia PD

Funkcia rozhrania DeviceNet MFD
Funkcie prepina¢a DIP

Prenosova

Funkcie prepinac¢a DIP

prepinacov DIP S1.

ON

S1

[1] Adresa (MAC-ID)
[2] Prenosova rychlost

W o "

W

06125AXX

S2

[1] 1/O Enable
[2] Dlzka procesnych dat

T -

06126AXX

rychlost a adresa (MAC-ID) modulu sa daju nastavit

Z toho pre rézne varianty modulu MFD vyplyvaju tieto konfiguracie PD.

pomocou

Konfiguracia PD sa pri module MFD nastavuje cez blok prepinacov DIP S2.

Nastavenie
prepinaca DIP

Podporované
varianty MFD

Opis

Dizka
vystupnych
procesnych

dat v bajtoch
(Output-Size)

Dizka
vstupnych
procesnych
dat v bajtoch
(Input-Size)

2PD

Vsetky varianty MFD

Riadenie pohonu MOVIMOT® pomocou 2 procesnych dat

4

4

3PD

Vsetky varianty MFD

Riadenie pohonu MOVIMOT® pomocou 3 procesnych dat

6

6

0 PD + DI/DO

MFD 21/22

Ziadne riadenie meni¢a MOVIMOT®, len spracovanie
digitalnych vstupov a vystupov

1

1

2 PD + DI/DO

3 PD + DI/DO

MFD 21/22

MFD 21/22

Riadenie pohonu MOVIMOT® pomocou 2 procesnych
datovych slov a spracovanie digitalnych vstupov a vystupov

Riadenie pohonu MOVIMOT® pomocou 3 procesnych
datovych slov a spracovanie digitalnych vstupov a vystupov

0PD + DI

MFD 32

Ziadne riadenie pohonu MOVIMOT®, len spracovanie
digitalnych vstupov

2PD + DI

3 PD + DI

MFD 32

MFD 32

Riadenie pohonu MOVIMOT® pomocou 2 procesnych
datovych slov a spracovanie digitalnych vstupov

Riadenie pohonu MOVIMOT® pomocou 3 procesnych
datovych slov a spracovanie digitalnych vstupov
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Funkcia rozhrania DeviceNet MFD
Vyznam kontroliek LED

8.6 Vyznam kontroliek LED

Rozhranie DeviceNet MFD ma pat LED na diagnostiku:

3

LED Mod/Net (zelena/Cervend) na indikaciu stavu modulu a siete

LED PIO (zelena/ervena) na indikaciu stavu kanalu procesnych dat
LED BIO (zelena/€ervena) na indikaciu stavu kanalu procesnych dat bitového impulzu

LED BUS-F (Cervena) na indikaciu stavu zbernice

LED SYS-F (&ervena) na indikaciu systémovych chyb MFD, resp. meni¢a MOVIMOT®

[ &

® |

MFD DeviceNet™

(
)
[
(2]
m

SEVWIN©

C &9,

8

@7

50356AXX
Power-Up Po zapnuti zariadenia sa vykona test vSetkych LED. Pritom sa kontrolky LED rozsvietia
v nasledujicom poradi:
Cas LED Mod/Net LED PIO LED BIO LED BUS-F LED SYS-F
0 ms zelena nesvieti nesvieti nesvieti nesvieti
250 ms cervena nesvieti nesvieti nesvieti nesvieti
500 ms nesvieti zelena nesvieti nesvieti nesvieti
750 ms nesvieti cervena nesvieti nesvieti nesvieti
1000 ms nesvieti nesvieti zelena nesvieti nesvieti
1250 ms nesvieti nesvieti cervena nesvieti nesvieti
1500 ms nesvieti nesvieti nesvieti cervena nesvieti
1750 ms nesvieti nesvieti nesvieti nesvieti cervena
2000 ms nesvieti nesvieti nesvieti nesvieti nesvieti

Nakoniec zariadenie skontroluje, &i sa uz nie je pripojeny u¢astnik s rovnakou adresou
(DUP-MAC-Check). Ak sa najde iny uc€astnik s rovnakou adresou, zariadenie sa odpoji

a LED Mod/Net, PIO a BIO svietia trvalo ¢ervene.
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Funkcia rozhrania DeviceNet MFD

Vyznam kontroliek LED

©)

LED Mod/Net
(zelena/¢ervena)

Funkcionaita LED Mod/Net (LED stav modulu/siete) je stanovena v Specifikacii DeviceNet.
V nasledujucej tabulke je tato funkcia opisana:

Stav LED Vyznam Odstranenie chyby
Nie je zapnuté/ Nesvieti » Zariadenie je v stave off-line |+ Konektorom DeviceNet zapnite
Offline *  Zariadenie vykonava kontrolu napajacie napatie
DUP-MAC-Check
* Zariadenie je vypnuté
Online Blika na +  Kontrola DUP-MAC-Check |+ Ugastnik sa musi zaradit do
a v prevadzkovom zeleno bola uspe$ne vykonana zoznamu (Scan-Liste) mastera
rezime Operational | (1 s takt) » Doteraz nebolo nadviazané a musi sa spustit komunikacia
spojenie s masterom s masterom
* Chybajuca, chybna alebo
nekompletna konfiguracia
Online, rezim Zelena * Nadviazalo sa online -
Operational spojenie s masterom
a Connected » Spojenie je aktivne
(Established State)
Minor Fault alebo Blika na * Spojenie Polled I/O a/alebo |«  Skontrolujte kadbel DeviceNet
Connection Timeout | ¢erveno bitovy impulz I/O je v stave |+  Skontrolujte reakciu na
(1 s takt) Timeout prekroCenie ¢asu Timeout, ak
* V pristroji alebo zbernicovom sa nastavila reakcia pre pripad
systéme sa vyskytla chyby, potom sa po odstraneni
odstranitelna chyba chyby vykona reset zariadenia
Critical Fault alebo | Cervena * \Vyskytla sa neodstranitelna |+  Skontrolujte kabel DeviceNet

Critical Link Failure

chyba

BusOff

Kontrola DUP-MAC-Check
odhalila chybu

Skontrolujte adresu (MAC-ID)
(nema iné zariadenie rovnaku
adresu?)
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Funkcia rozhrania DeviceNet MFD
Vyznam kontroliek LED

C &9,

PIO-LED
(zelena/¢ervena)

v nasledujucej tabufke:

Stav LED Vyznam
Kontrola Blika na »  Zariadenie vykonava kontrolu | +  Pokial u¢astnik pocca 2 s
DUP-MAC-Check | zeleno DUP-MAC-Check neopusti tento stav, nenasli sa

(125 ms takt)

ziadni dalSi u€astnici
Musi sa zapnut minimalne este
jeden dalsi u€astnik DeviceNet

Nie je zapnuté Nesvieti » Zariadenie je v stave off-line |+ Toto spojenie sa neaktivovalo
folme ale » Zariadenie je vypnuté - Spojene sa musi zapnit
nie kontrola v masteri
DUP-MAC-Check
Online Blika na * Zariadenie je on-line * Master rozpoznal aktualneho
a v prevadzkovom | zeleno * Kontrola DUP-MAC-Check sa Ucastnika, o¢akaval sa vSak
rezime Operational | (1 s takt) uspesne vykonala iny typ zariadenia
» Nadvazuje sa spojenie PIO s |, : NP
masterom (Configuring State) 2rae:tc;|:;roluﬁe konfiguraciu
*  Chybajuca, chybna, alebo

nekompletna konfiguracia
Online, rezim Zelena ¢ Online -
Operational » Nadviazalo sa spojenie PIO
a Connected (Established State)
Minor Fault alebo | Blika na *  Vyskytla sa odstranitelna «  Skontrolujte kabel DeviceNet
Connection Eerveno chyba »  Skontrolujte reakciu (P831) na
Timeout (1 s takt) * Spojenie Polled I/O je v stave prekroCenie ¢asu Timeout, ak

timeoutu sa nastavila reakcia pre pripad

chyby, potom sa po odstraneni
chyby vykona reset zariadenia

Critical Fault Cervena * Vyskytla sa neodstraniteflna |+ Skontrolujte kabel DeviceNet

alebo Critical Link
Failure

chyba

BusOff

Kontrola DUP-MAC-Check
odhalila chybu
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(nema iné zariadenie rovnaku
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PIO-LED kontroluje spojenie Polled 1/0O (kanal procesnych dat). Funkcia je uvedena
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Funkcia rozhrania DeviceNet MFD
Vyznam kontroliek LED

(zelena/¢ervena)

LED BUS-FAULT

LED BIO kontroluje spojenie bitovych impulzov I/O. Funkcia je uvedena v nasledujlcej

tabufke:
Stav LED Vyznam Odstranenie chyby
Kontrola Blika na »  Zariadenie vykonava » Pokial u¢astnik pocca2s
DUP-MAC-Check | zeleno kontrolu DUP-MAC-Check neopusti tento stav, nenasli sa

(125 ms takt)

ziadni dalSi U€astnici
*  Musi sa zapnutf minimalne
este jeden dalsi u€astnik

DeviceNet
Nie je zapnuté/ Nesvieti e Zariadenie je v stave off-line + Toto spojenie sa neaktivovalo
off-line ale bez * Zariadenie je vypnuté Spoi . .
. pojene sa musi zapnuf
DUP-MAC-Check v masteri
Online Blika na e Zariadenie je on-line * Master rozpoznal aktualneho
a v prevadzkovom | zeleno *  Kontrola DUP-MAC-Check ucastnika, o¢akaval sa vSak
rezime Operational | (1 s takt) bola uspesne vykonana iny typ zariadenia
*  Nadvazuje sa spojenie BIO |, Prekontrolujte konfiguraciu
s masterom (Configuring
mastera
State)
* Chybajuca, chybna, alebo
nekompletna konfiguracia
Online, rezim Zelena *  Online -
Operational * Nadviazalo sa spojenie BIO
a Connected (Established State)
Minor Fault alebo | Blika na » \yskytla sa odstranitelna »  Skontrolujte kabel DeviceNet
Connection éerveno chyba »  Skontrolujte reakciu (P831) na
Timeout (1 s takt) «  Spojenie bitového impulzu I/0O prekro€enie ¢asu Timeout, ak
je v stave timeoutu sa nastavila reakcia pre pripad
chyby, potom sa po odstraneni
chyby vykona reset zariadenia
Critical Fault alebo | Cervena * Vyskytla sa neodstraniteflna |+ Skontrolujte kabel DeviceNet
Critical Link chyba »  Skontrolujte adresu (MAC-ID)
Failure e BusOff (nema iné zariadenie rovnaku

Kontrola DUP-MAC-Check
odhalila chybu

adresu?)

LED BUS-FAULT zobrazuje fyzikalny stav uzla zbernice. Funkcia je uvedend v nasledujucej

tabulke:
Stav LED Vyznam Odstranenie chyby
Error-Aktiv-State | Nesvieti * Pocet chyb na zbernici sa -

Error-Passiv-State

Blika ¢ervena
(takt 125 ms)

pohybuje v normalnej oblasti

Zariadenie vykonava kontrolu
DUP-MAC-Check a nembze
odoslaf Ziadne spravy,
pretoZe na zbernici nie su
pripojeni ziadni dalsi

* Ak sa nepripoji dalsi ucastnik,
pripojte minimalne jedného
dalSieho ucastnika

ucastnici
Error-Passiv-State Blika na *  Pocet fyzikalnych chyb * Ak sa tato chyba vyskytne
Eerveno zbernice je prili§ vysoky pocas prevadzky (t.j pri
(1 s takt) * Na zbernicu sa uz aktivne prebiehajucej komunikacii),
nezapisuju ziadne dalSie treba skontrolovat zapojenie
chyboveé / Error telegramy a zakoncovacie odpory
BusOff-State Cervena »  Pocet fyzikalnych chyb «  Skontrolujte zapojenie,

zbernice aj napriek prepnutiu
do rezimu Error-Passive-State
dalej rastie

Pristup na zbernicu sa odpoji

koncové odpory, prenosovu
rychlost a adresu (MAC-ID)
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\/yznam kontroliek LED (‘ 8

SYS-F-LED LED SYS-F v konfiguracidch DP 0PD+DI/DO a OPD+DI vo vSeobecnosti nemé Ziadnu
(Gervena) funkciu.
LED Vyznam Odstranenie chyby
Nesvieti *  Normalny prevadzkovy stav MFD | —
a pohonu MOVIMO
Blika 1x * Prevadzkovy stav MFD je OK, *  Vyhodnotte &islo chyby v stavovom slove 1

pohon MOVIMOT® hiasi chybu MOVIMOT® v riadeni

«  MOVIMOT® zresetujte cez riadenie (resetovaci
bit v riadiacom slove 1)

+ Dalsie informacie najdete v prevadzkovom
navode MOVIMOT®

Blika 2x - MOVIMOT® nereaguje na «  Skontrolujte prepinace DIP S1/1 az S1/4
pozadované hodnoty mastera na pohone MOVIMOT®
DeviceNet, pretoze data PD * Nastavte RS-485 adresu 1, aby sa uvolnili data PO
nie su uvolnené

Svieti *  Komunikacné spojenie medzi «  Skontrolujte elektrické spojenie medzi MFD
MFD a pohonom MOVIMOT® je a pohonom MOVIMOT® (svorky RS+ a RS-)
naru$ené, resp. prerusené

» Servisny spina¢ na «  Skontrolujte nastavenie servisného spinaca

priemyselnom rozdelovadi je na priemyselnom rozdelovadi
v polohe OFF
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(‘ | > Funkcia rozhrania DeviceNet MFD

Chybové stavy

©)

8.7 Chybové stavy

Systémova chyba
modulu MFD/
chyba pohonu
MOVIMOT®

DeviceNet Timeout

Ak MFD hlasi systémovu chybu (LED "SYS-FAULT" trvalo svieti), preruSilo sa
komunikacné spojenie medzi MFD a pohonom MOVIMOT®. Systémova chyba sa cez
diagnosticky kanal a prostrednictvom stavovych slov procesnych vstupnych dat
odosiela do SPS ako chybovy kod 914.¢. KedZze tato porucha systému obvykle
poukazuje na problémy v zapojeni alebo na vypadok napajania 24 V menic¢a
MOVIMOT®, nie je mozny RESET cez riadiace slovo! Akonahle sa komunikaéné
spojenie obnovi, chyba sa automaticky zrusi. Skontrolujte elektrické pripojenie
modulu MFD a meni¢a MOVIMOT®. Procesné vstupné data v pripade systémovej
chyby odosielaju spat pevne definovany bitovy vzor, kedZe uz nie su k dispozicii ziadne
platné stavové informacie MOVIMOT®. Na vyhodnotenie v ramci riadenia mozno pouzit
uz iba bit 5 stavového slova (porucha), ako aj chybovy kéd. VSetky dalSie informacie su
neplatné!

Procesné vstupné slovo Hodnota hex | Vyznam

PI1: Stavové slovo 1 5B20pex Chybovy kéd 91 (5By,ey), Bit 5 (porucha) = 1
Vsetky dalSie stavové informacie su neplatné!

PI2: Skutoéna hodnota prudu 0000,y Informacia je neplatna

PI3: Stavové slovo 2 002065 Bit 5 (porucha) =1

Vsetky dalSie stavové informacie su neplatné!

Vstupny baijt digitalnych vstupov = XX o, Vstupné informacie digitalnych vstupov sa budu
dalej aktualizovat

Vstupné informacie digitalnych vstupov sa budu dalej aktualizovat a tym sa v ramci
riadenia m6zu aj dalej vyhodnocovat.

Timeout sa spusta s volitelnej karty DeviceNet. Cas timeoutu nastavuje master
po vytvoreni spojenia. V $pecifikacii Device Net sa v tomto pripade nehovori o ¢ase
timeoutu, ale o Expected Packet Rate. Expected Packet Rate sa vypocita z Casu
timeoutu podfa nasledujuceho vzorca:

t(“:as_Timeoutu =4 x tExpected_Packet_Rate

Expected Packet Rate mozno nastavif cez Connection Object Class (0x05),
atribut 0x09. Hodnoty su v rozsahu od 5 ms do 65 535 ms, krok 5 ms (0 ms = vypnuté).
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Diagnostika

Na diagnostiku zbernice mozno pouzif napr.

DeviceNet-Manager. Cez Start-Online-Build sa kontroluje, i vSetky komponenty su

dostupné cez zbernicu.

= :' MXTest.dnt - RSNetWorx for DeviceMet =

File Edit %ew Metwork Dewice Diagnostics Tools Help

Hardware x|

-loix

Rockwell Aukornation miscellaneous
SCAMport Adapter
Smark MCC
Spedialty I/0
Yendor

Elektro Beckhoff GmbHBereich Industrie Elektr
Rockwel Automation - Allen-Bradley

Hurnan Maching Interface -
Induckive Prozimity Swikch

Lirnit Switch

Motor Overload

Photoelectric Sensor

Rockwell Automation - Dodge

Rockwell Automation - Electro-Craft Motion Cor
Rockwell Aukornation - Reliance Eleckric
Rockwell AutomationfSprecher+Schub

.
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= @ Unknown Device Type 100
k SEW GATEWAY MQD2x
‘rﬁ SEW GATEWAY MODGx
SEMW GATEWAY UFD11A
SEW-MOVIDRIVE-DFD114
SEW-MOVIDYN-AFD1 1A
.m SEW-MOVIMOT-MFD2Zx
&l SEW-MOVIMOT-MFD3:
1% SEW-MOVIMOT-MFD41
E SEW-MOVITRAC-FFD31C

ki

SEW

GATEWAY

MOD2x
Moo
sty

03

EX:
B

SEW-MOWIMOT

&7
31

SEW-MOYIMOT-MFD2x
05

7

{gl
10

1794-ADN 1794-ADN
DeviceMet Flex Devicelet Flex
I Adanter 110 Adanter-1

PCEEMI<S

-

1w

|1W 4| » W Graph {"Spreadshieet | Master/Slave Corfiguiaion ), Diegnesics | < |

o

L

Message Code [rate
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<

|

SEW Eurodrive GmbH SEW-MOWIMOT-MFD3:x
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Dvojklinutim na symbol MOVIMOT® MFD sa zobrazia parametre priemyselnej zbernice.

= GEW-MOVIMOT-MFD2H 2 x|
General Parameters | 1/0 Diata | EDS File |
Select the parameter that youwant to configure and initiate an
action uging the toolbar,
B m = Monitor 5] E
i(] | -“_r‘.lﬁ__‘j Parameter | Current YWalue |-
1 SEW-Param.-Index 462
z SEW-Readirite z
3 . Device Identification 0
4 &l Setpoint source FIELDEUS
5 & Contral source FIELDBUS
=} 5 Sekp.descr, Pl COMTROLWORD 1
7 @ Sekp.descr, PiOZ SPEED [%:%%:]
g M@ Sekp.descr, PO3 RAMP
e & Ack.y descr, PIL STATUSWORD 1 =
10 & Ack.w descr, FI2 APARENT CURREMT
o= Actv descr. PI3  [ygiue Tnformation:
12 & PO configuration Default: 'SPEED [¥%s]
13 = Station Address Raw: 2
14 & & paudrate 125 kB
15 & Fieldhiis Fvne MFYTCFMFT LI
0k I ahbrechen Ubemehmen | Hilfe J
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9 Funkcia rozhrania DeviceNet MQD

L]

Moduly DeviceNet MQ@D s integrovanym riadenim umoznuju (ako aj moduly MFD)
komfortné napojenie pohonov MOVIMOT® na priemyselnu zbernicu.

Dodatoc¢ne su vybavené riadiacimi funkciami, ktoré im umoznuji samostatne urcovat
spravanie pohonu na externé podnety dodavané cez priemyselni zbernicu
a integrovanymi vstupno/vystupnymi jednotkami 1/O. Takto dostavaji moznost,
napriklad signaly snimacov spracovavat priamo v obvodoch zbernice alebo cez
rozhranie priemyselnej zbernice definovat svoj vlastny profil zariadenia. Pri pouziti
priblizovacieho snima¢a NV26 alebo ES16 dostanete jednoduchy polohovaci systém,
ktory v spojeni s riadiacim programom MQD mozno integrovaf do vasej aplikacie.

Riadiaca funkcia modulov MQD sa dosahuje pomocou IPOSPUS®  Diagnostickym
a programovacim rozhranim (pod vyvodkou na prednej strane) modulov mate pristup
na integrované riadenie IPOS. Volitelna moznost UWS21B alebo USB11A umoziiuje
napojenie PC. Programuje sa cez kompilator MOVITOOLS®.

BlizSie informacie o programovani najdete v priru¢ke "Polohovanie a riadenie IPOSPIUs®"

9.1  Standardny program

Chybové reakcie

Moduly MQD sa Standardne dodavaju spolu s programom IPOS, ktory rozSiruje funkciu
modulov MFD.

Na MOVIMOT® nastavte adresu 1 a riadte sa pokynmi pre uvedenie do prevadzky.
Sirka procesnych dat je pevne dana na 4 slova (zohladfuijte pri projektovani/uvedeni
do prevadzky). Prvé 3 slova sa transparentne vymiefiaju s menicom MOVIMOT®
a zodpovedaju profilu zariadenia MOVILINK®. 1/0 modulu MQD sa prenasaju vo 4. slove.

DO1 DOO

* MOVIMOT® + MQD

- =l

Master PO

AR N
Hmw [ pot | Po2 | Pos
T
————
[ e [ Pp2 [ P3|
- PI .
5| 4

(DI5) (DI4) DI3 DI2 DI DIO
05436AXX

PrerusSenie spojenia medzi modulom MQD a zariadenim MOVIMOT® vedie po 1s
k vypnutiu. Chyba sa zobrazi stavovym slovom 1 (chyba 91). Ked’ze tato systémova
chyba spravidla upozorinuje na problémy v kabelazi alebo na chybajice 24 V
napajacie napatie menica MOVIMOT®, RESET (restart) pomocou riadiaceho slova
nie je mozny! Akonahle sa komunika¢né spojenie obnovi, chyba sa automaticky
zrusi. PreruSenie spojenia medzi masterom priemyselnej zbernice a modulom MQD
po nastavenom timeoute priemyselnej zbernice vedie k tomu, Ze vystupné procesné
data na meni¢i MOVIMOT® sa nastavia na 0. Tuto chybovu reakciu mozno vypnuf
parametrom 831 v MOVITOOLS®-Shell.
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Konfigurovanie

9.2 Konfigurovanie

Aby bolo mozné definovat druh a pocet pouzivanych vstupnych a vystupnych dat,
na module MQD sa cez prepinaé DIP musi zadat dizka procesnych dat. Pritom mate
moznosf MQD riadif cez procesné data a cez parametrizacné kanale moézete Citat
a pripadne zapisovat véetky parametre MQD. Nasledujuci obrazok schematicky znazorfiuje
vymenu dat kanalom procesnych dat a parametrov medzi riadenim (DeviceNet-Scanner),
rozhranim DeviceNet MQD (DeviceNet-Slave) a menidom MOVIMOT®,

DeviceNet
Scanner

m' III '
o}
|:|

PARAM

MQD

T T
{11177

OXOXO)

PARAM PD

PARAM Data parametrov (Explicit-Messages)
PD Procesné data (Polled 1/0O)
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Riadenie prostrednictvom zbernice DeviceNet s Polled I/O
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Konfiguracia
procesnych dat

Rozhranie DeviceNet MQD umozriuje rézne konfiguracie procesnych dat pre vymenu dat
medzi DeviceNet-Scanner a MQD. Nasledujuca tabulka uvadza informacie o vSetkych
Standardnych konfiguraciach. Stipec "Konfiguracia procesnych dat" uvadza oznadenie
konfiguracie.

PoZzadovana konfiguracia procesnych dat sa musi navolit prepinaémi DIP. Okrem toho
sa musi zvolit konfiguraény nastroj pre skener (napr. RSNetWorx) dlzky procesnych dat
v bajtoch.

Modul MQD spracovava tieto procesné data a v najjednoduchSom pripade posiela
prvé 3 slova procesnych dat na nadriadeny pohon MOVIMOT®,

Parametrizacny kanal slizi na parametrizaciu MQD a vykonadva sa cez hlasenia
Explicit-Messages.

MQD akceptuje 1-10 slov procesnych dat.

Procesné data | Vyznam / Pokyny Poloha DIP Dizka Polled I/0
Konfiguracia prepinaca (hex) v bajtoch
1PD Riadenie 1 slovom procesnych dat 1 2
2PD Riadenie 2 slovami procesnych dat 2 4
3PD Riadenie 3 slovami procesnych dat 3 6

4 PD Riadenie 4 slovami procesnych dat 4 8
5PD Riadenie 5 slovami procesnych dat 5 10

6 PD Riadenie 6 slovami procesnych dat 6 12
7PD Riadenie 7 slovami procesnych dat 7 14

8 PD Riadenie 8 slovami procesnych dat 8 16
9PD Riadenie 9 slovami procesnych dat 9 18

10 PD Riadenie 10 slovami procesnych dat 10 20

Konzistencia dat

Aby sa umoznila konzistentna vymena dat, hodnoty sa musia cez blok kopirovania
(Copy-Block) v riadeni skopirovat do docasnej oblasti.

9.3 Riadenie prostrednictvom zbernice DeviceNet s Polled I/O

Skenerom DeviceNet-Scanner vysielané vystupné procesné data mozno spracovat
v programe [POS v MQD. Vstupné procesné data posielané na skenere
DeviceNet-Scanner sa dodavaju na MQD pomocou programu IPOS.

Sirka procesnych dat sa da volitelne nastavif na 1-10 slov.

Ak sa SPS pouziva ako DeviceNet-Scanner, procesné data sa ukladaju v oblasti
Direct-1/0 alebo mézu sa dotazovat cez M-Files.

9.4 Idle-Mode rozhrania DeviceNet

V ldle-Mode sa procesné data odosielaju z riadenia bez datového obsahu. V tomto
pripade sa vo vystupnych procesnych datach nadradeného pohonu MOVIMOT®
nastavi na nulu. Aby sa zabezpecilo, ze pri prechode MQD v Idle-Mode sa zastavi
pohon MOVIMOT®.
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9.5

Zapnutie bitového
impulzu I/O

Mapovanie
bitového
impulzu I/O

Edit 1/0 Parameters : 03, SEW GATEWAY

v Stobed:

Budizer |2 ) Bytes

Use Tx Bit: W
Fix Sjze:

¥ Polled: T Sizs:

Rz Size: |2|:| _% Bytes
|2E| _:l Bytes
Pall Rate: IEver_l,l Scan 'I

TxSize:

I Change of State / Cuclic

= Change of State

Heartbeat R ate;

Dotaz na stav prostrednictvom bitového impulzu I/O

Cez bitovy impulz 1/0 sa mozno cyklicky dotazovat na stav MQD. Dizka vstupnych
procesnych dat pre bitovy impulz 1/O je 2 bajty. Na vstupné datové slovo procesu sa
z modulu MQD mapuje parameter "Stav meni¢a" (Index 8310).

Na aktivaciu bitového impulzu I/O sa v I/O-konfiguracii musia zapnitf Strobe-data
a nastavif dlzka 2 RX-bajtu.

 Cyclic

SR —
2l | mzec

tdvanoed..

L

[ ok ]

Cancel |

Restore |/0 Sizes |

Generall Mc-dulel Scanlist  Input |Dutput| ADR I Summar_l,ll
MHode | Type I H | I ap - Butohap
H 00, SEWs MOV Polled B 1:3.19.0
- 02, SEW GATE... Polled 48 11:3.0.0 U

Unrnap

4

temarny: | Discrete v i

Start "Ward;

ATE... Stobed 2
&03, SEwW GATE.. Polled 20 1:3.1.0
ﬂDE,SEW-MDW... Polled ¥ 1:311.0 =

g1ﬂ,1?94-ADN D.. Polled 4 113150

1]

05443AXX

Nakoniec sa v SPS pamati musia namapovat 2 bajty vstupnych INPUT-dat. Vykonava
sa to v registri INPUT inicializatného okna skenera.

Advanced...

Options. ..

Ui

Bits15-0 [15]14]1312[11]10] sl e 7l elsl a4l sl2]1]af=]
11315 10.1734-40M DeviceNet Flex 1/0 Adapter

1:316 10.1734-40M Devicelet Fles 1/0 Adapter

1:317 11, 1794-A0M DeviceMet Flew /0 Adapter [2]

1:318 11, 1734400 Devicelet Flex 1/0 Adapter [2]

1:319 00, SEMW-MOVIDEIVE-DFDA 14 [2] J
1:3.20 00, SEWw-MOVIDEIVE-DFDA 14 [2]

1:3.21 2

] I Abbrachen

Ubemehmen

Hilfe:

05473AXX
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9.6 Parametrizacia cez DeviceNet

Parametrizacia
MQ@QD cez
RSNetWorx

SEW-Parameter-
Channel

Vsetky parametre MQD mozno aktivovat projektovacim softvérom RSNetWorx.

Pritom sa parametre rozdelia do viacerych skupin:

Skupina Vyznam/Funkcia

SEW-Parameter-Channel Pristup ku vSetkym parametrom je mozny cez index a adresu

Device Parameter Priamy pristup k parametrom MQD a pohonov MOVIMOT® pripojenych
cez rozhranie RS-485

MQD Parameter Priamy pristup k parametrom MQD

PO-Monitor Priamy pristup na monitor vystupnych procesnych dat

PIl-Monitor Priamy pristup na monitor vstupnych procesnych dat

Skupina parametrov SEW-Parameter-Channel zahffia tento pristupovy mechanizmus:

Skupina Parameter

Vyznam/Funkcia

SEW-Parameter- | SEW-Param.-Index

Index parametra, cez ktory sa data maju zapisovat/¢itat

Channel SEW-Param.-Address

Adresa zariadenia, z ktorého sa data maju citat/zapisovat
Sub-Adresa MQD =0

w‘ N‘—‘ O

SEW-Read/Write

Citanie/zapis dat, v zavislosti od nastavenej adresy a indexu

Postup parametrizacie:

1. Nastavenie a stiahnutie indexu, ktory sa ma citat/zapisat

2. Nastavenie a stiahnutie Sub-Adresy zariadenia

3. Nastavenie alebo c¢itanie dat, ktoré sa maju zapisaf
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Parametrizacia cez DeviceNet

Device Parameter

Parametre MQD

VSetky parametre, ktoré su v bezprostrednej spojitosti s komunikaciou cez zbernicu,
mozno priamo nacitaf cez RSNetWorx. Predtym sa musi zariadenim nastavit adresa,
z ktorej sa maju Citat data (MQD-Sub-Adresse = 0).

Parametre su uvedené v nasledujucej tabulke. V stipci C. sa parametre, ktoré sa maju
len ¢&itat, oznacuju pomocou R = Read-Only:

C. Skupina Oznacenie Poznamka
2 SEW-Param.-Address | Adresa zariadenia, z ktorého sa maju data
¢itat/zapisat (MQD-Sub-Adresse = 0)
4R Device Parameter | Device Identification Oznacenie zariadenia
5R Device Parameter | Setpoint source Zdroj pozadovanej hodnoty
6R Device Parameter | Control source Zdroj riadiaceho signalu
7R Device Parameter | Setp.descr.PO1 Vystupné procesné data
Obsadenie pre PO1
8R Device Parameter | Setp.descr.PO2 Vystupné procesné data
Obsadenie pre PO2
9R Device Parameter | Setp.descr.PO3 Vystupné procesné data
Obsadenie pre PO3
10R Device Parameter | Act.v.descr. PI1 Vstupné procesné data
Obsadenie pre PI1
1R Device Parameter | Act.v.descr. PI2 Vstupné procesné data
Obsadenie pre PI2
12R Device Parameter | Act.v.descr. PI3 Vstupné procesné data
Obsadenie pre PI3
13R Device Parameter | PD Configuration Konfiguracia procesnych dat

Parametre, ktoré su k dispozicii len pre MQD, mozno touto skupinou ¢itat cez RSNetWorx.

Parametre s uvedené v nasledujlcej tabulke (V stipci C. sa parametre, ktoré sa maju
len ¢itat, oznacuju pomocou R = Read-Only):

(o} Skupina Oznaéenie Poznamka

14R Parametre MQD Station address Adresa zariadenia (MAC-ID)
15R Parametre MQD Prenosova rychlost Prenosova rychlost DeviceNet
16R Parametre MQD Fieldbus Type Typ priemyselnej zbernice
17R Parametre MQD Timeout response Reakcia na timeout
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@ Parametrizacia cez DeviceNet

PO-Monitor Touto skupinou mozno sledovat vystupné procesné data. Predtym sa musi zariadenim
nastavit adresa, z ktorej sa maju citat data (MQD-Sub-Adresse = 0).

Parametre st uvedené v nasledujucej tabulke (V stipci C. sa parametre, ktoré sa maju
len ¢&itat, oznacuju pomocou R = Read-Only):

C. Skupina Oznacenie Poznamka
2 . SEW-Param.-Address | Adresa zariadenia, z ktorého sa maju data Citat/zapisaf
(MQD-Sub-Adresse = 0)
19R | PO-Monitor | PO1 Setpoint Procesné data PO1
20R | PO-Monitor | PO2 Setpoint Procesné data PO2
21R | PO-Monitor | PO3 Setpoint Procesné data PO3
22R | PO-Monitor | PO4 Setpoint Procesné data PO4
23R | PO-Monitor | PO5 Setpoint Procesné data PO5
24R | PO-Monitor | PO6 Setpoint Procesné data PO6
25R | PO-Monitor | PO7 Setpoint Procesné data PO7
26R | PO-Monitor A PO8 Setpoint Procesné data PO8
27R | PO-Monitor | PO9 Setpoint Procesné data PO9
28R | PO-Monitor | PO10 Setpoint Procesné data PO10
PI-Monitor Touto skupinou mozno sledovat vstupné procesné data. Predtym sa musi zariadenim

nastavit adresa, z ktorej sa maju citat data (MQD-Sub-Adresse = 0).

Parametre st uvedené v nasledujucej tabulke (V stipci C. sa parametre, ktoré sa maju
len ¢&itat, oznacuju pomocou R = Read-Only):

Skupina Oznacenie Poznamka

2 SEW-Param.-Address | Adresa zariadenia, z ktorého
sa maju data Citat/zapisat
(MQD-Sub-Adresse = 0)

29R PI-Monitor PI1 Setpoint Procesné data PI1

30R PI-Monitor PI2 Setpoint Procesné data PI2

31R PI-Monitor PI3 Setpoint Procesné data PI3

32R PI-Monitor Pl4 Setpoint Procesné data Pl4

33R PI-Monitor PI5 Setpoint Procesné data PI5

34R PI-Monitor P16 Setpoint Procesné data P16

35R PI-Monitor PI7 Setpoint Procesné data P17

36R PI-Monitor PI8 Setpoint Procesné data PI8

37R PI-Monitor PI9 Setpoint Procesné data PI9

38R PI-Monitor PI110 Setpoint Procesné data PI10
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Vymena Explicit
Messages
(parametrizacné
data) cez objekt
Register

Zdvojenie MAC-ID detekcie @

Cez objekt Register mozno pristupovat priamo na parametre MQD. Na tento Ucel treba
zaslat spravu Explicit Message s nasledujucou $trukturou:

Byte 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1
Offset

AL (W MAC-ID Sluzba Trieda Instancia Atribut

Vaha
Priklad 01h 10h 07h 02h 04h 70h 20h | 09h | 00h | OOh | 0Oh 00h

V priklade (tabulka hore): sa z MQD (Adresa Op) zapiSe parameter s indexom
2070h = 8304 s hodnotou 9 = riadiace slovo 1.

Sluzba Kédovanie | Vyznam
Get_Attribut_Single O0x0E Citanie atribatu
Set_Attribut_Single 0x10 Zapis atributu

9.7 Zdvojenie MAC-ID detekcie

Na zabezpeclenie toho, Ze vSetci u€astnici pripojeni na zbernicu a konformni s DeviceNet
maju rézne adresy, sa vykonava zdvojena kontrola, tzv. "Duplicate MAC-ID Check".

Tento test sa vykonava po zapnuti (Power Up) a signalizuje cez LED.
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9.8 Navratové kody parametrizacie

Error-Code 1F =
"Specificka
chyba vyrobcu"

Pri chybnej parametrizacii sa z MQD do parametrujuceho mastera (nadradeného pocitaca)
vratia rézne navratové kody, ktoré podavaju detailné vysvetlenie o pri€ine chyby.

Tieto navratové kody platia pre vSetky komunikaéné rozhrania MQD.

Error Code / Kéd chyby

Error-Code klasifikuje chyby v zadanych triedach v réznych Specifikaciach DeviceNet.
Kéd chyby 1F je trieda chybového kédu $pecifikovaného vyrobcom.

Additional-Code / Doplnkovy kéd

Doplnkovy koéd zahfha Specifické SEW navratové kody chybnej parametrizacie MQD.
Poslu sa na mastera pod chybovym kédom Error-Code 1F = "Specificka chyba vyrobcu".

Nasledujuca tabulka uvadza vietky mozné kdédovania pre pridavny kod.

Additional-Code @ Vyznam

low (hex)

00  Ziadna chyba

10 Nedovoleny index parametra

1" Funkcia/parameter neimplementované

12 . Povolené len Citanie

13 Blokovanie parametrov je aktivne

14 Vyrobné nastavenie je aktivne

15 . Hodnota pre parameter je prili§ vysoka

16 Hodnota pre parameter je prili$ nizka

17 Pre tato funkciu/parameter chyba potrebna volitelna karta

18 . Chyba v systémovom softvéri

19 Pristup k parametrom iba cez procesné rozhranie RS-485 na X13
1A Pristup k parametrom iba cez diagnostické rozhranie RS-485

1B . Parameter je chraneny proti pristupu

1C Potrebné blokovanie regulatora

1D Nepripustna hodnota pre parameter

1E . Aktivovalo sa vyrobné nastavenie

1F Parameter nebol ulozeny v EEPROM

20 Parameter nemoze byt zmeneny pri uvolnenom koncovom stupni
21 . UBP11A dosiahol sa koncovy retazec

22 UBP11A neuvolnené

23 Parameter sa smie zmenit iba pri zastaveni programu IPOS

24 . Parameter sa smie zmenit iba pri vypnutom automatickom nastaveni (autosetup)
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Funkcia rozhrania DeviceNet MQD
Vyznam kontroliek LED

9.9 Vyznam kontroliek LED

Rozhranie DeviceNet MQD ma pat LED na diagnostiku:

* LED "Mod/Net" (zelena/Cervena) na indikaciu stavu modulu a siete
* LED "PIO" (zelena/Cervend) na indikaciu stavu spojenia Polled I/O

o Y o

+ LED "BIO" (zelend/Cervend) na indikaciu stavu spojenia bitového impulzu 1/0
» LED "BUS-F" (€ervena) na indikaciu chyb zbernice

» LED "SYS-F" (Cervena) na indikaciu systémovych chyb a prevadzkovych stavov MQD

[ &)

® |

@ ModNet

® ro

D DeviceNet™

@ B
g @ BUSF

| @ SYSF

SEVWVIN©)

50722AXX
Power-Up Po zapnuti zariadenia sa vykona test vSetkych LED. Pritom sa kontrolky LED rozsvietia
v nasledujicom poradi:
Cas LED Mod/Net LED PIO LED BIO LED BUS-F LED SYS-F
0 ms zelena nesvieti nesvieti nesvieti nesvieti
250 ms cervena nesvieti nesvieti nesvieti nesvieti
500 ms nesvieti zelena nesvieti nesvieti nesvieti
750 ms nesvieti cervena nesvieti nesvieti nesvieti
1000 ms nesvieti nesvieti zelena nesvieti nesvieti
1250 ms nesvieti nesvieti cervena nesvieti nesvieti
1500 ms nesvieti nesvieti nesvieti cervena nesvieti
1750 ms nesvieti nesvieti nesvieti nesvieti cervena
2000 ms nesvieti nesvieti nesvieti nesvieti nesvieti

Nakoniec zariadenie skontroluje, €i sa uz nie je pripojeny ucastnik s rovnakou adresou
(DUP-MAC-Check). Ak sa najde iny ucastnik s rovnakou adresou, zariadenie sa odpoji
a LED Mod/Net, PIO a BIO svietia trvalo Cervene.

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace
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Funkcia rozhrania DeviceNet MQD
Vyznam kontroliek LED

©)

LED Mod/Net
(zelena/¢ervena)

Funkcionaita LED Mod/Net (LED stav modulu/siete) je stanovena v S$pecifikacii

DeviceNet. V nasledujucej tabulke je tato funkcia opisana:

Stav LED Vyznam Odstranenie chyby
Nie je zapnuté/ Nesvieti » Zariadenie je v stave off-line *  Konektorom DeviceNet
Offline *  Zariadenie vykonava kontrolu zapnite napajacie napétie
DUP-MAC-Check
e Zariadenie je vypnuté
Online Blika » Zariadenie je on-line «  Ugastnik sa musi zaradit
a v prevadzkovom | zelena a nenadviazalo sa Ziadne do zoznamu (Scan-Liste)
rezime (takt 1's) spojenie mastera a musi sa spustit
Operational *  Kontrola DUP-MAC-Check komunikacia s masterom
bola uspesne vykonana
* Doteraz nebolo nadviazané
spojenie s masterom
* Chybajuca (chybnd) alebo
nekompletna konfiguracia
Online, rezim Zelena * Nadviazalo sa online spojenie -
Operational s masterom
a Connected * Spojenie je aktivne
(Established State)
Minor Fault alebo | Blika na » Vyskytla sa odstranitelna chyba '«  Skontrolujte kabel DeviceNet
Connection Eerveno « 1/O spojenie Polled 1/0 a/alebo «  Skontrolujte reakciu na
Timeout (takt 1's) Bit-Strobe 1/0 je v stave Timeout prekroéenie ¢asu Timeout, ak
* Na zariadeni sa vyskytla sa sa nastavila reakcia pre pripad
odstranitelna chyba chyby, potom sa po odstraneni
chyby vykona reset zariadenia
Critical Faultalebo Cervena |+ Vyskytla sa neodstranitelna chyba «  Skontrolujte kabel DeviceNet

Critical Link
Failure

BusOff
Kontrola DUP-MAC-Check
odhalila chybu

»  Skontrolujte adresu (MAC-ID)
(nema iné zariadenie rovnaku
adresu?)
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Funkcia rozhrania DeviceNet MQD
Vyznam kontroliek LED

C &9,

PIO-LED
(zelena/¢ervena)

v nasledujucej tabulke.

Stav

LED

Vyznam

Odstranenie chyby

Kontrola
DUP-MAC-Check

Blika zelena
(takt 125 ms)

Zariadenie vykonava kontrolu
DUP-MAC-Check

Pokial u¢astnik pocca?2 s
neopusti tento stav, nenasli
sa ziadni dal$i ucastnici
Musi sa zapnut minimalne
este jeden dalsi u€astnik
DeviceNet

Nie je zapnuté Nesvieti * Zariadenie je v stave off-line * Toto spojenie sa neaktivovalo
Offline ale nie * Zariadenie je vypnuté - Spojene sa musi zapnut
kontrola v masteri

DUP-MAC-Check

Online Blika zelena |« Zariadenie je on-line * Master rozpoznal aktualneho

av Operational | (takt 1s) » Kontrola DUP-MAC-Check ucastnika, o¢akaval sa vSak

Mode bola Uspesne vykonana iny typ zariadenia

* Nadvézuje sa spojenie PIO . . S
s masterom (Configuring State) iga:tc;r:;roluﬁe konfiguraciu
* Chybajuca, chybna, alebo
nekompletna konfiguracia

Online, rezim Zelena ¢ Online -

Operational * Nadviazalo sa spojenie PIO

a Connected (Established State)

Minor Fault Blika *  Vyskytla sa odstranitelna chyba  + Skontrolujte kabel DeviceNet

alebo Cervena * Spojenie Polled I/O je v stave |+ Skontrolujte reakciu na timeout

Connection (takt 1's) timeoutu (P831)

Timeout * Ak je nastavena reakcia na
chybu, potom sa po odstraneni
chyby vykona reset zariadenia

Critical Fault Cervena * Vyskytla sa neodstranitelna »  Skontrolujte kabel DeviceNet

alebo
Critical Link
Failure

chyba

BusOff

Kontrola DUP-MAC-Check
odhalila chybu

Skontrolujte adresu (MAC-ID)
(nema iné zariadenie rovnaku
adresu?)
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Funkcia rozhrania DeviceNet MQD
Vyznam kontroliek LED
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BIO-LED LED BIO kontroluje spojenie bitového impulzu I/O. Funkcia je opisana v nasledujlcej
(zelena/¢ervena) tabulke.
Stav LED Vyznam Odstranenie chyby
Kontrola Blika zelena |« Zariadenie vykonava kontrolu » Pokial uéastnik pocca2s
DUP-MAC-Check | (takt 125 ms) DUP-MAC-Check neopusti tento stav, nenasli sa
ziadni dalSi u€astnici
*  Musi sa zapnut minimaline este
jeden dalSi ucastnik DeviceNet
Nie je zapnuté Nesvieti »  Zariadenie je v stave off-line + Toto spojenie sa neaktivovalo
Offline ale nie » Zariadenie je vypnuté - Spojene sa musi zapnat
kontrola v masteri
DUP-MAC-Check
Online Blika zelenda |+ Zariadenie je on-line * Master rozpoznal aktualneho
a v Operational (takt 1's) * Kontrola DUP-MAC-Check bola Ucastnika, o¢akaval sa v§ak
Mode uspesne vykonana iny typ zariadenia
* Nadvazuje sa spojenie BIO . : .
s masterom (Configuring State) zrae:tc;r:;roluﬁe konfiguraciu
* Chybajuca, chybna, alebo
nekompletna konfiguracia
Online, rezim Zelena e Online -
Operational » Nadviazalo sa spojenie BIO
a Connected (Established State)
Minor Fault alebo | Blika Cervena |« Vyskytla sa odstranitelna chyba |+  Skontrolujte kabel DeviceNet
Connection (takt 1's) *  Spojenie bitového impulzu I/O je |+  Skontrolujte reakciu (P831)
Timeout v stave timeoutu na prekrocenie ¢asu Timeout,
ak sa nastavila reakcia pre
pripad chyby, potom sa po
odstraneni chyby vykona reset
zariadenia
Critical Fault alebo ' Cervena *  Vyskytla sa neodstranitelna chyba «  Skontrolujte kabel DeviceNet
Critical Link *  BusOff +  Skontrolujte adresu (MAC-ID)
Failure » Kontrola DUP-MAC-Check (nema iné zariadenie rovnaku
odhalila chybu adresu?)
LED BUS-OFF LED BUS-OFF zobrazuje fyzikalny stav uzla zbernice. Funkcia je opisana
(Cervena) v nasledujucej tabulke:
Stav LED Vyznam Odstranenie chyby
Error Active State | Nesvieti * Pocet chyb zbernice sa -

pohybuje v normalnom rozpéti
(Error-Aktiv-State)

DUP-MAC Test

Blika ¢ervena
(takt 125 ms)

.

Zariadenie vykonava kontrolu
DUP-MAC-Check a neméze
odoslat Ziadne spravy, pretoze
na zbernici nie su pripojené
ziadne dalSie prvky
(Error-Passiv-State)

Ak sa nepripoji dalsi uc¢astnik,
pripojte minimalne jedného
dalSieho U€astnika

Error-Passiv-State

Blika ¢ervena

.

Pocet fyzikalnych chyb

Ak sa tato chyba vyskytne

(takt 1's) zbernice je prili§ vysoky. pocas prevadzky (t. j pri
Na zbernici sa uz aktivne prebiehajucej komunikacii),
nezapisuju ziadne dalSie treba skontrolovat zapojenie
chybové telegramy a zakonCovacie odpory
(Error-Passiv-State)
Bus-Off State Cervena +  Bus-Off State »  Skontrolujte zapojenie,

Pocet fyzikalnych chyb
zbernice aj napriek prepnutiu
do rezimu Error-Passive-State
dalej rastie. Pristup na
zbernicu sa odpoji

zakoncovacie odpory,
prenosovu rychlost
a adresu (MAC-ID)
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Vyznam kontroliek LED

SYS-F-LED
(Gervena) ; PR
LED Vyznam Odstranenie chyby
Nesvieti * Normalny stav prevadzky -
*  MQD vykonava vymenu dat
s pripojenym zariadenim
MOVIMOT®
Blika * MQD sa nachadza v chybovom * Riadte sa prislusnym opisom chyby
rovhomerne stave (pozri kapitolu tabulku "Tabulka chyb")
* V stavovom okne MOVITOOLS
najdete chybové hlasenie
Svieti + MQD si nevymiefa zZiadne data »  Skontrolujte zapojenie RS-485 medzi MQD

s pripojenym zariadenim
MOVIMOT®

+  MQD nebol konfigurovany alebo
pripojené zariadenie MOVIMOT®
neodpovedaju

a pripojenym zariadenim MOVIMOT®,

ako aj napajanie MOVIMOT®

Skontrolujte, ¢i adresy, nastavené

na zariadeni MOVIMOT® suhlasia

s adresami, nastavenymi v programe IPOS
(prikaz "MovcommDef").

Skontrolujte, ¢i je spusteny program IPOS

* Servisny spina¢ na priemyselnom
rozdelovadi je v polohe OFF

Skontrolujte nastavenie servisného
spinaca na priemyselnom rozdelovagi

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace
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(‘ | > Funkcia rozhrania DeviceNet MQD

Chybové stavy

©)

9.10 Chybové stavy

Timeout
priemyselnej
zbernice

Timeout RS-485

Chyba zariadenia

DeviceNet
Timeout

Odpojenie mastera priemyselnej zbernice alebo preru$enie vedenia v pripade MQD
vedie k timeotu priemyselnej zbernice. Pripojené zariadenia MOVIMOT® sa zastavia,
pricom do kazdého sa vySle vystupné procesné datové slovo "0". Okrem toho sa
digitalne vystupy nastavia na "0".

Zodpoved4 to napriklad rychlemu zastaveniu na riadiacom slove 1. Pozor, ak sa pohon
MOVIMOT® riadi 3 procesnymi datovymi slovami, v 3. slove sa rampa predvoli s 0 s!

Chyba "Feldbus-Timeout" (timeout priemyselnej zbernice) sa automaticky
zresetuje, tj. pohon MOVIMOT® po obnoveni komunikacie po priemyselnej
zbernici okamzite ziskaju z riadenia aktualne vystupné procesné data.

Chybovu reakciu mozno vypnut cez P831 MOVITOOLS®-Shell.

Ak modul MQD nemdze komunikovat s jednym alebo viacerymi zariadeniami MOVIMOT®
cez RS-485, zobrazi sa v stavovom slove 1 chybovy kod 91 "systémova chyba". Nasledne
sa rozsvieti LED "SYS-F". Chyba sa takisto prenesie cez diagnostické rozhranie.

Pohony MOVIMOT®, ktoré nedostavajii Ziadne data, sa zastavia po 1 sekunde.
Predpokladom je, Ze datova vymena medzi MQD a pohonom MOVIMOT® prebieha cez
prikazy MOVCOMM. Pohony MOVIMOT®, ktoré nadalej prijimaju data, mozno dalej
riadit beznym sposobom.

Timeout sa automaticky resetuje, t.j. aktualne procesné data sa okamzite vymenia
po obnoveni komunikacie s nedosiahnutelnym pohonom MOVIMOT®.

Rozhrania priemyselnej zbernice MQD mézu rozoznavat rad hardvérovych porlch.
Po rozpoznani hardvérovej poruchy sa zariadenia zablokuju. Presny opis chybovych
reakcii a opatreni na ich odstranenie najdete v kapitole "Zoznam chyb".

Hardvérova porucha vedie k tomu, Ze vo vstupnych procesnych datach sa v stavovom
slove 1 véetkych pohonov MOVIMOT® objavi chyba 91. LED "SYS-F" na module MQD
potom rovnomerne blika.

Presny chybovy kéd mozno cez diagnostické rozhranie zobrazit v MOVITOOLS®
v stave MQD. V programe IPOS mozno chybovy kéd nacitat a spracovat prikazom
"GETSYS".

Cas timeoutu nastavuje master po vytvoreni spojenia. V $pecifikacii Device Net sa
v tomto pripade nehovori o Case timeoutu, ale o Expected Packet Rate. Expected
Packet Rate sa vypocita z ¢asu timeoutu podla nasledujuceho vzorca:

tt“:as_Tim(-)outu =4 x tExpected_Packet_R’atc—)

Expected Packet Rate mozno nastavif cez Connection Object Class (0x05),
atribut 0x09. Hodnoty su v rozsahu od 5 ms do 65 535 ms, krok 5 ms (0 ms = vypnuté).
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Postup pri uvedeni do prevadzky

10 Uvedenie do prevadzky so zbernicou CANopen
10.1 Postup pri uvedeni do prevadzky
« Pred vytiahnutim / zasunutim rozhrania priemyselnej zbernice (MFO) odporu¢ame
odpojif napajacie napéatie 24 Vp!
* Prepojenie na zbernici CANopen je vdaka pripajacej technike, opisanej na Strana 51,
trvalo zaistené, takZe je i pri vytiahnutom rozhrani priemyselnej zbernice mozné systém
CANopen dalej prevadzkovat.
* Dodrziavajte zaroven pokyny v kapitole "Doplfiujuce pokyny pre uvedenie
priemyselného rozdelovaca do prevadzky".

1. Skontrolujte spravnost pripojenia pohonu MOVIMOT® a pripajacieho modulu
(MFZ31, MFZ33, MFZ36, MFZ37 alebo MFZ38).

2. Prepina¢ DIP S1/1 (na zariadeni MOVIMOT®) nastavte do polohy ON (= adresa 1).

06164AXX

3. Potenciometrom pozadovanej hodnoty f1 nastavte maximalne otacky (na pohone
MOVIMOT®).

T s e

q 1 1 1 1 1
: ; :

2 gy e »

»

0123 456 7 8 9 10 [1]
05066BXX

[1] Nastavenie potenciometra

4. Znovu nasadte uzatvaraciu skrutku krytu pre (s tesnenim).
5. Minimalnu frekvenciu f.,, nastavte prepinaéom f2 (na pohone MOVIMOT®).

Funkcia Nastavenie
Pevna poloha prepinaca 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Minimalna frekvencia f.;, [Hz] | 2 5 7 10 12 15 | 20 | 256 30 | 35 40

6. Ak rampa nie je zadana prostrednictvom priemyselnej zbernice (2 PD), ¢as rampy
nastavte spinaom t1 na zariadeni MOVIMOT®. Casy rampy sa odvodzuju od skoku
Ziadanej hodnoty 50 Hz.

Funkcia Nastavenie
Pevna poloha prepinaca 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Cas rampy t1 [s] 0,1 0,3 02 05 07 1 2 3 5 7 10

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace
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Postup pri uvedeni do prevadzky

7. Skontrolujte, &i je uvolneny pozadovany smer ota¢ania (na pohone MOVIMOT®).

Svorka R Svorka L Vyznam
aktivovany aktivovany * Obidva smery otacania su uvolnené
zl |ICC
N |
aktivovany ‘ nie je aktivovany * Uvolneny je len smer otacania doprava

» Zadanie pozadovanej hodnoty pre otac¢anie dolava vedie
k zastaveniu pohonu

=zl C
N o (_:u
nie je aktivovany ‘ aktivovany * Uvolneny je len smer otacania dolava
» Zadanie poZadovanej hodnoty pre otacanie doprava vedie
k zastaveniu pohonu
= |C
I o S

nie je aktivovany ‘ nie je aktivovany » Zariadenie je zablokované, prip. pohon je zastaveny

g5

24V

8. Na module MFO nastavte adresu CANopen.

9. Pripojte kdbel CANopen. Po pripojeni 24 Vpc musi zhasnuf SYS-F-LED a STATE-LED
blikat.
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Nastavenie adresy CANopen

10.2 Nastavenie adresy CANopen

Zistenie
nastavenia
prepinacov DIP
pre l'ubovolni
adresu

Nastavenie adresy CANopen sa vykonava pomocou prepinacov DIP S1/1 az S1/7.

Nasledujuca tabulka znazorfiuje na priklade adresy 9, akym spdsobom sa pre [ubovolnu

S1

D

28x1=8 >[2]

51544AXX

[1] Rezervované

[2] Adresa (nastavené: adresa 9)
Vyrobné nastavenie adresa 1
Platné adresy: 1 az 127

Pozor: Adresa modulu 0 nie je platna adresa CANopen!

Pokial je nastavena adresa 0, nie je prevadzka rozhrania
mozna. Ako upozornenie na tuto chybu potom blikaju su¢asne
kontrolky COMM, GUARD a STATE (pozri tiez kapitolu "Vyznam
signalov kontroliek LED" ("Bedeutung der LED-Anzeige")).

adresu zbernice zisti nastavenie prepinacov DIP.

Vypocet 2Zvysok Poloha prepinac¢a DIP Vaha
9/2=4 1 DIP 1=0ON 1
4/2=2 0 DIP 2 = OFF 2
2/2=1 0 DIP 3 = OFF 4
12=0 1 DIP 4 = ON 8
0/2=0 0 DIP 5 = OFF 16
0/2=0 0 DIP 6 = OFF 32
0/2=0 0 DIP 7 = OFF 64
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Nastavenie prenosovej rychlosti

10.3 Nastavenie prenosovej rychlosti
Prenosova rychlost sa nastavuje pomocou prepinacov DIP S2/1 a S2/2. Nasledujluca

tabulka znazornuje, akym spdsobom sa uréuje prenosova rychlost na zaklade nastavenia
prepinaCov DIP.

[1] Prenosova rychlost CANopen
Vyrobné nastavenie 500 kBaud

o 21x1=2
- [1]
‘ 20%0=0

8
=2
04989BXX
Prenosova rychlost Hodnota DIP 1 DIP 2
125 kBaud 0 OFF OFF
250 kBaud 1 ON OFF
500 kBaud 2 OFF ON
1 MBaud 3 ON ON

10.4 Nastavenie dizky procesnych dat a I/O-Enable

Nastavenie dizky procesnych dat sa vykonava pomocou prepinagov DIP S2/3 a S2/4.
Uvolnenie vstupov a vystupov sa vykonava pomocou prepinaca DIP S2/5.

[1] Rezervované, poloha = OFF
S2 [2] /O Enable
Vyrobné nastavenie Enable
[3] Dizka procesnych dat
Vyrobné nastavenie 3 PD

e

(1]

ano
‘ 0| 1 =Enable [2]
W~ 2'x1=2
‘ “20x1=1}[3]
S CE
S
05972AXX
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Konfiguracia (projektovanie) mastera CANopen

Nasledujuca tabulka znazoriuje, akym spésobom sa urCuje stav uvolnenia vstupov
a vystupov na zaklade nastaveni prepinacov DIP.

110 Hodnota DIP 5
Zablokovany 0 OFF
Uvolnené 1 ON

Nasledujica tabulka znazorfiuje, akym spdsobom sa uréuje dizka procesnych dat
na zaklade nastavenia prepinacov DIP.

Dizka procesnych dat Hodnota DIP 3 DIP 4
0PD 0 OFF OFF
Nepripustna konfiguracia 1 ON OFF
2PD 2 OFF ON
3PD 3 ON ON

10.5 Konfiguracia (projektovanie) mastera CANopen

Subor EDS

Priklady:

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace

Na konfiguraciu mastera zbernice CANopen su k dispozicii "subory EDS". Tieto subory sa
nainstalujd pomocou konfiguratného softvéru. Podrobny postup najdete v prirucke
k prislusnému konfiguratnému softvéru. Aktualnu verziu siborov EDS najdete na internete
na adrese http://www.sew-eurodrive.de.

Pre kazdd moznu konfiguraciu procesnych dat je k dispozicii subor EDS. Nazov prislusného
suboru EDS je zostaveny nasledujicim spésobom:

+ MXX_YPD.EDS alebo MXX_YPDIL.EDS

Vlozeny znak "I" znamena, ze prepinaé DP "Procesné data - vstup/vystup"
("Prozessdaten-1/0") je zapnuty. Vyznam znakov XX a Y je vysvetleny v nasledujlcej
tabulke.

XX Typ zariadenia Y Pocet procesnych dat
(ako je nastavené na prepinaci DIP)
21 MFO21A 0 Ziadne procesné data
22 MFO22A 2 Riadenie prostrednictvom
2 procesnych datovych slov
32 MFO32A 3 Riadenie prostrednictvom
3 procesnych datovych slov

S modulom priemyselnej zbernice MFO22A sa maji na pohon MOVIMOT® preniest
3 procesné datové slova. Okrem toho sa na procesné data ma pripojit jeden I/O-baijt.

Nazov prislusného stboru EDS potom je:
+ M22_3PDILEDS

S modulom priemyselnej zbernice MFO21A sa maju na MOVIMOT® preniest
3 procesné datové slova. I/0 MFO21A sa nemaiju spracovat.

Nazov prislusného suboru EDS potom je:
« M21_3PD.EDS

10
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@ Spracovanie procesnych dat a dat snimacov/aktorov

11 Funkcia rozhrania CANopen MFO..
11.1 Spracovanie procesnych dat a dat snimacov/aktorov

Rozhranie zbernice CANopen MFO umoziiuje okrem riadenia trojfazovych motorov
MOVIMOT® i sugasné pripojenie snimacov/aktorov na svorky digitalnych vstupov
a svorky digitalnych vystupov. V protokole zbernice CANopen sa pritom za procesné
data pre MOVIMOT® pripoji dalsi 1/0-bajt, v ktorom su zobrazené pridavné digitalne

vstupy a vystupy MFO.

Kbédovanie procesnych dat sa uskutoCriuje podla jednotného profilu MOVILINK®
pre meni¢e pohonu SEW (pozri kapitolu Profil zariadenia MOVILINK®).

MOVIMOT® + MF..

Master PO
|||||r Wl | Pot PO2 | PO3
IIII'
[DEEE | Pn P | P
-t PI
<
51147AXX

PO Vystupné procesné data PI Vstupné procesné data
PO1 Riadiace slovo (16 Bit) PI1 Stavové slovo 1 (16 Bit)
PO2  Otacky (16 Bit) [%] P12 Vystupny prud (16 Bit)
PO3 Rampa (16 Bit) PI3 Stavové slovo 2 (16 Bit)
DO Digitalne vystupy (8 Bit) DI Digitalne vstupy (8 Bit)

Vo vSeobecnosti sa vSetky 16-bitové slova prenasaju na zbernicu CANopen-Bus
v poradi Lo/Hi (najprv nizSich 8 bitov, potom vys$Sich 8 bitov).
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Struktara vstupného/vystupného baijtu j

11.2 Struktira vstupného/vystupného bajtu

MFO21/22
rezervované, hodnota = 0
Vystupna svorka DO 1
| | | | | | I_ Vystupna svorka DO 0
—> 716 |5 |al3|2]1]0 #
Master Bajt: digitalne vystupy
priemyselnej MFO 21/22
zbernice Bajt: digitalne vstupy
4_ 716 |5 |al3f|2]1]0 4—
|—|—J—| |— Vstupna svorka DI 0
Vstupna svorka DI 1
Vstupna svorka DI 2
Vstupna svorka DI 3
rezervované, hodnota = 0
MFO32
Master MFO 32
priemyselnej Bajt: digitalne vstupy
zbernice

7|65 ]a]3]2]|1]0 4—
|_J |— Vstupna svorka DI 0

Vstupna svorka DI 1

Vstupna svorka DI 2

Vstupna svorka DI 3

Vstupna svorka DI 4

Vstupna svorka DI 5

rezervované, hodnota = 0
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11.3 Funkcie prepinaca DIP

11

116

Prenosova Prenosova rychlost a PD konfiguracia modulu sa daju nastavit pomocou
rychlost prepinacov DIP S2.
a konfiguracia PD
S2 [1]1 Rezervované
[2] /O Enable

ON

[3] Sirka procesnych dat

Qj" [l

2 2]

< 1
s

w1
(41
- -

06127AXX

[4] Prenosova rychlost CAN-Bus

Z toho pre rézne varianty MFO vyplyvaju tieto konfiguracie PD:

Nastavenie Podporované Opis Dizka dat [bajt]
DIP prepinaca | varianty MFO Vystupné Vstupné
procesné data | procesné data
2PD Vetky varianty MFO (Ij?é?denle pohonu MOVIMOT® pomocou 2 procesnych 4 4
3PD Vetky varianty MFO cIi’lﬁdeme pohonu MOVIMOT® pomocou 3 procesnych 6 6
| . . . ® .
0 PD + DI/DO MFO 21/22 Z_|a_d|,we riadenie pohonq MOVIMOTY, iba spracovanie 1 1
digitalnych vstupov a vystupov
Riadenie pohonu MOVIMOT® pomocou 2 slov
2 PD + DI/DO MFO 21/22 procesnych dat a spracovanie digitalnych vstupov 5 5
a vystupov
Riadenie pohonu MOVIMOT® pomocou 3 slov
3 PD + DI/DO MFO 21/22 procesnych dat a spracovanie digitalnych vstupov 7 7
a vystupov
Ziadne riadenie pohonu MOVIMOT®, iba spracovanie
OPD+DI MFO 32 digitalnych vstupov 0 1
2PD + Dl MEO 32 Riadenie pohonu MOVIMOT_® pomocou 2 slov 4 .
procesnych dat a spracovanie digitalnych vstupov
3PD + DI MFO 32 Rladenlg pohgnu MOVIMOT_® pomocou 3 slov 6 7
procesnych dat a spracovanie digitalnych vstupov
Nastavenie Prenosova rychlost pre rozhranie mozno nastavit na zaklade nasledujucej tabulky:
prenosovych P a Hodnot DIP 1 DIP 2
rychlosti renosova odnota
rychlost
125 kBaud 0 OFF OFF
250 kBaud 1 ON OFF
500 kBaud 2 OFF ON
1 MBaud 3 ON ON
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Funkcie prepina¢a DIP (‘ 1 1

Adresa Adresa sa v MFO nastavuje prepina¢om DIP S1.

S1 [1] Platna adresa: 1-127

W
- >
W o2
|- -
|-
s

06128AXX

Pozor: Adresa modulu 0 nie je platna adresa CANopen! Pokial je nastavena
adresa 0, nie je prevadzka rozhrania mozna. Ako upozornenie na tiuto chybu
potom sucasne blikaju kontrolky COMM, GUARD a STATE (pozri tiez kapitolu
"Vyznam kontroliek LED" ("Bedeutung der LED-Anzeige")).
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j Vyznam kontroliek LED

11.4 Vyznam kontroliek LED

Rozhranie CANopen MQD ma péat diagnostickych LED:
* LED COMM (zelena) na indikaciu datového prenosu z a do uzla

* LED GUARD (zelend) na indikaciu sledovania Zivotnosti
* LED STATE (zelend) na indik4ciu stavu kanala procesnych dat Bit-Strobe
» LED BUS-F (Cervena) na indikaciu stavu zbernice

* LED SYS-F (Cervena) na indikaciu systémovych chyb modulu MFO, resp. pohonu
MOVIMOT®

[ &) © ]

@ COMM

& @ GUARD
P

=
3
o
L
=

SEVWVWIN©

50355AXX

COMM (zelena) COMM-LED vzdy kratko zablika, ked rozhranie CANopen odosle telegram resp. ked
prijme telegram adresovany na rozhranie.

GUARD (zelena) GUARD-LED indikuje stav sledovania Zivotnosti CANopen-Lifetime.

LED Vyznam Odstranenie chyby

nesvieti « Sledovanie CANopen Timeout pre -
rozhranie priemyselnej zbernice nie je
aktivované (Objekt 0x100C = 0 a/alebo
Objekt 0x100D=0)
» Je to Standardné nastavenie po zapnuti

svieti * Sledovanie CANopen Timeout pre -
rozhranie priemyselnej zbernice je
aktivované (Objekt 0x100C+0 a/alebo

Objekt 0x100D+0)
blika zelena * Uz sa neprijala ziadna pozZiadavka *  Skontrolujte stav mastera
(takt 1 s) zivotnosti - z mastera CANopen * V masteri skontrolujte nastaveny
¢ Rozhranie priemyselnej zbernice je ¢as Timeout
v stave Feldbus-Timeout (Timeout «  Skontrolujte spojenie medzi
priemyselnej zbernice) masterom a MFO

«  Skontrolujte terminovanie CAN-Bus
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Vyznam kontroliek LED

STATE (zelend)

"operational" a "stopped".

LED

Stav

Vyznam

blika
(1 s takt)

Pre-Operational

sa ignoruju

Zariadenie mozno parametrizovat len (s SDO), procesné data (PDO)

+ Tento stav sa predpoklada po zapnuti

svieti

nesvieti

Operational .

Stopped .

Spracuju sa sluzby PDO, SDO a NMTt

Zariadenie ignoruje vSetky SDO a PDO
+ ESte sa spracovavaju sa len telegramy NMT

BUS-F (¢ervena)

v nasledujucej tabulke.

LED BUS-OFF zobrazuje fyzikalny stav uzla zbernice.

Funkcia je opisana

LED

Stav

Vyznam

Odstranenie chyby

nesvieti

Error-Aktiv-State

Pocet chyb na zbernici sa -
pohybuje v normalnej oblasti

blika
cervena
(takt 1 s)

cervena

Error-Passiv- .
State

BusOff-State

je prili§ vysoky.

Pocet fyzikalnych chyb zbernice | *

* Na zbernicu sa uz aktivne
nezapisuju ziadne dalSie

chybové / Error telegramy

Pocet fyzikalnych chyb zbernice | «
aj napriek prepnutiu do reZzimu
Error-Passive-State dalej rastie.

*  Pristup na zbernicu sa odpoji.

Ak sa tato chyba vyskytne
pocas prevadzky (t.j pri
prebiehajucej komunikacii),
treba skontrolovat zapojenie
a zakoncovacie odpory

Skontrolujte zapojenie,
zakoncéovacie odpory,
prenosovu rychlost a adresu

SYS-F (¢ervena)
funkciu.

LED SYS-F v konfiguraciach DP 0PD+DI/DO a OPD+DI vo vSeobecnosti nema ziadnu

LED

Vyznam

Odstranenie chyby

Nesvieti

Normalny prevadzkovy stav MFO
a pohonu MOVIMOT®

blika
1x

Prevadzkovy stav MFO je OK,
pohon MOVIMOT® hiasi chybu

Vyhodnotte ¢islo chyby v stavovom slove 1
MOVIMOT® v riadeni

MOVIMOT® zresetujte cez riadenie
(resetovaci bit v riadiacom slove 1)

Dalsie informacie najdete v prevadzkovom
navode MOVIMOT®

blika
2x

Zariadenie MOVIMOT® nereaguje
na pozadované hodnoty mastera
CANopen, pretoze data PD nie su
uvolnené

Skontrolujte prepinace DIP S1/1 az S1/4

v zariadeni MOVIMOT®

Nastavte adresu 1 RS-485, aby sa data PO
uvolnili

Svieti

Komunikaéné spojenie medzi MFO
a pohonom MOVIMOT® je
narusené, resp. preru$ené

Skontrolujte elektrické spojenie medzi MFO
a pohonom MOVIMOT® (svorky RS+ a RS-)
Pozri kapitolu "Elektricka instalacia”

a "Planovanie instalacie z hfadiska EMC"

Servisny spina¢ na priemyselnom
rozdelovacdi je v polohe OFF

Skontrolujte nastavenie servisného spinaca
na priemyselnom rozdelovaci

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace
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Funkcia rozhrania CANopen MFO..
Chybové stavy

11.5 Chybové stavy

Systémova
chyba MFO,
chyba menic¢a
MOVIMOT®

CANopen
Timeout

Ak MFO hlasi systémovu chybu (LED "SYS-F" trvalo svieti), preru$ilo sa komunikaéné
spojenie medzi MFO a pohonom MOVIMOT®. Systémova chyba sa cez diagnosticky
kanal a prostrednictvom stavovych slov procesnych vstupnych dat odosiela do SPS ako
chybovy kéd 914.¢. Ked'ze tato porucha systému obvykle poukazuje na problémy
v zapojeni alebo na vypadok napajania 24 V menica MOVIMOT®, nie je mozny
RESET cez riadiace slovo! Akonahle sa komunikaéné spojenie obnovi, chyba sa
automaticky zruSi. Skontrolujte elektrické pripojenie modulu MFO a meniCa
MOVIMOT®. Procesné vstupné data v pripade systémovej chyby odosielaju spat pevne
definovany bitovy vzor, kedZe uz nie su k dispozicii Ziadne platné stavové informacie
MOVIMOT®. Na vyhodnotenie v ramci riadenia mozno pouzit uz iba bit 5 stavového
slova (porucha), ako aj chybovy kéd. VSetky dalSie informacie su neplatné!

Vstupné procesné Hodnota | Vyznam
slovo hex

PI1: Stavové slovo 1 5B20y,ex Chybovy kéd 91 (5Bhex), Bit 5 (porucha) = 1
Vsetky d'alSie stavové informacie su neplatné!

PlI2: Skuto¢na hodnota | 0000, Informacia je neplatna
pradu

PI3: Stavové slovo 2 0020p,6x Bit 5 (porucha) = 1
VSetky dalSie stavové informacie su neplatné!

Vstupny bajt XXhex Vstupné informacie digitalnych vstupov sa budu dalej aktualizovat
digitalnych vstupov

Vstupné informacie digitalnych vstupov sa budl dalej aktualizovat a tym sa v rdmci
riadenia m6zu aj dalej vyhodnocovat.

Sledovanie jednotlivych rozhrani MFO.. masterom (Node-Guarding):

Master na sledovanie komunikacie cyklicky na rozhrania vysiela objekt NodeGuarding
s nastavenym RTR-bitom. Rozhrania pri pripravenosti odpovedaju prislusnym objektom
Node-Guarding, ktory vracia aktualny prevadzkovy stav a Toggle-Bit. Toggle-Bit sa
kazdym telegramom prepina medzi 0 a 1.

Master siete na zdklade odpovede kontroluje, ¢i u€astnik je eSte funk&ny. Master ma
v pripade chyby moznost =zaviest opatrenie zodpovedajiuce danej aplikacii
(napr. zastavit vSetky pohony).

Node-Guarding je aktivne vo vSetkych prevadzkovych stavoch od prvého vyskytu
udalosti "Node Events" od mastera. Aktivacia Node-Guarding sa signalizuje trvalym
svietenim GUARD-LED.
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Vymena procesnych dat

Timeout
priemyselnej
zbernice

Objekt
Emergency

Reakcia rozhrani MFO pri vypadku NMT-mastera (Life-Guarding):
Sledovanie je aktivne, ked life time factor # 0 a guard time # 0.

Pri aktivovanom sledovani zablokuje rozhranie MFO pohon MOVIMOT®, ak sa
v priebehu timeoutu z mastera nevysle "Node Event". Rozhranie okrem toho cez
zbernicu CAN-Bus vySle objekt EMERGENCY.

Cas timeoutu (milisekundy) sa vypogita takto:
life time factor (indix 0x100C) x guard time (index 0x100D)

Casy timeoutu pod 5 ms sa neakceptuju, aktivna ostava predchadzajica hodnota.

Pozor: Pomocou diagnostického rozhrania a MOVITOOLS® mozno polozkou menu P819
odc¢itat Cas timeoutu nastaveny riadenim, av8ak nemozno ho menif prostrednictvom
MOVITOOLS®, ale len riadenim cez objekty CANopen 0x100C a 0x100D.

Odpojenie mastera priemyselnej zbernice alebo prerusenie vedenia v zapojeni zbernice
vedie v pripade MFO k timeotu priemyselnej zbernice. Pripojené zariadenia MOVIMOT®
sa zastavia, pricom do kazdého sa vySle vystupné procesné datové slovo "0"
Okrem toho sa digitalne vystupy nastavia na "0".

Zodpoveda to napriklad rychlemu zastaveniu na riadiacom slove 1. Pozor, ak sa pohon
MOVIMOT® riadi 3 procesnymi datovymi slovami, v 3. slove sa rampa predvoli s 0 s!

Chyba "Feldbus-Timeout" (timeout priemyselnej zbernice) sa automaticky
zresetuje, tj. pohon MOVIMOT® po obnoveni komunikacie po priemyselnej
zbernici okamzite ziskaju z riadenia aktualne vystupné procesné data.

Chybovu reakciu mozno vypnut cez P831 MOVITOOLS®-Shell.

Objekt Emergency mozno vyvolat len dvomi udalostami.

1. V zariadeni MOVIMOT® sa vyskytla chyba, tj. v riadiacom slove je nastaveny
nespravny bit. V tomto pripade sa vySle Objekt Emergency s chybovym kédom
"Device specific" (OxFFFF).

2. Rozhranie detekovalo poru$enie Life-Guarding. Nasledne sa vysle "Objekt Emergency"
s chybovym kédom "Life guard Error" (0x8130).

3. Na zariadenie MOVIMOT® je teraz privedené len 24 V napéjacie napétie. VySle sa
objekt Emergency s chybovym kédom "Mains Voltage" (0x3100).

Po odstraneni chyby sa tato skuto¢nost signalizuje pomocou objektu Emergency
s chybovym kédom "No Error" (0x0000).

S kazdym objektom Emergency sa posiela stavové slovo. Presna konstrukcia je
znazornena v nasledujucej tabulke:

‘ Byte 0 Byte 1 ‘ Byte 2 ‘ Byte 3 ‘ Byte 4 Byte 5 ‘ Byte 6 ‘ Byte 7 ‘

Stavové slovo

Emergency Error
z MOVIMOT®

Code

Error register

Obsah ‘ (Object 0x1001)

11.6 Vymena procesnych dat

Rozhranie CANopen vzdy vysiela vstupné procesné data (TX-PDO1), ked sa prijali
vystupné procesné data (RX-PDO1).

Okrem toho sa na vstupné procesné data mozno dotazovat s RTR-TX-PDO1.

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace
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Zoznam objektov MFO

©)

11.7 Zoznam objektov MFO

V nasledujucom zozname objektov su uvedené index, subindex,

pristupu objektov podporovanych rozhranim CANopen MFO...

typ dat a spbsob

Index Subindex Funkcia Typ dat Pristup | Predvolené
0x1000 |0 Device type UNSIGNED32 ro 0
0x1001 |0 Error register UNSIGNEDS8 ro -
0x1002 |0 .State register UNSIGNED32 ro -
0x1004 |0 Number of PDOs supported UNSIGNED32 ro 65537

1 Number of syn. PDOs supported UNSIGNED32 ro 0

2 .Number of asy. PDOs supported UNSIGNED32 ro 65537
0x1008 |0 Manufactor device name VISIBLE STRING |ro -
0x1009 0 Manufactor hardware version VISIBLE STRING |ro -
0x100A |0 . Manufactor software version VISIBLE STRING |ro -
0x100B |0 Node-ID UNSIGNED32 ro -
0x100C 0 Guard time UNSIGNED16 w 0
0x100D |0 . Life time factor UNSIGNEDS8 w 0
0x100E |0 COB-ID node guarding UNSIGNED32 ro -
0x100F |0 Number of SDOs supported UNSIGNED32 ro 1
0x1014 |0 .COB-ID emergency object UNSIGNED32 ro -
0x1200 |0 Server SDO parameter UNSIGNEDS8 ro 2

1 COB-ID Client — Server (rx) UNSIGNED32 ro -

2 .COB-ID Server — Client (tx) UNSIGNED32 ro -
0x1400 |0 RX PDO 1 communication parameter | UNSIGNED8 ro 2

1 COB-ID used by PDO UNSIGNED32 ro -

2 .Transmission type UNSIGNED8 ro 254
0x1600 |0 Count mapped objects UNSIGNEDS8 ro -

1 RxPDO1 1. mapped object UNSIGNED32 ro -

2" 'RxPDO1 2. mapped object UNSIGNED32 ro -

3" RxPDO1 3. mapped object UNSIGNED32 ro -

4" TxPDO1 4. mapped object UNSIGNED32 ro -
0x1800 |0 .TX PDO 1 communication parameter | UNSIGNED8 ro 2

1 COB-ID used by PDO UNSIGNED32 ro -

2 Transmission type UNSIGNEDS8 ro 254
0x1A00 |0 .Count mapped objects UNSIGNEDS8 ro -

1 TxPDO1 1. mapped object UNSIGNED32 ro -

2" TxPDO1 2. mapped object UNSIGNED32 ro -

3" 'TxPDO1 3. mapped object UNSIGNED32 ro -

4" TxPDO1 4. mapped object UNSIGNED32 ro -

1) Tieto hodnoty zavisia od konfiguracie poctu procesnych datovych slov
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Priemyselny rozdelova¢ MF.../Z.6., MQ.../Z.6. j

12 Doplnujuce pokyny na uvedenie priemyselnych rozdelovadov
do prevadzky

Uvedenie do prevadzky sa vykonava podla pouzitého rozhrania priemyselnej zbernice
podla kapitoly:

* "Uvedenie do prevadzky s DeviceNet (MFD + MQD)"
» "Uvedenie do prevadzky CANopen"

Zaroven dodrziavajte nasledujice pokyny na uvedenie priemyselnych rozdelovacov
do prevadzky.

ull

|
12.1 Priemyselny rozdefovaé MF.../Z.6., MQ.../Z.6. |11 ED\

W

Servisny spinac¢ Servisny/ochranny spina¢ priemyselného rozdefova¢a Z.6. chrani hybridné vedenie
pred pretazenim a odp3dja

— siefové napajanie pohonu MOVIMOT®
— 24 Vpc napéjanie pohonu MOVIMOT®

Pozor: Servisny spinac/ochranny istic vedenia odpaja od siete iba motor
zariadenia MOVIMOT®, nie v$ak priemyselny rozdelovag.

Principialna schéma zapojenia:

"Safety Power"

1]

X1 — X40 — X20 / X29
A o =0
8B S| E

-

RS-485

I

VI

I
W

RS+
RS-

MFZ.6F

X9 [2]

X40 X29

X40 24V GND
| safety Power  PE

05976AXX

[1] Prepojka na napajanie pohonu MOVIMOT® z 24 Vpc napétia pre modul priemyselnej zbernice MF../MQ..
(zapojené vyrobcom)
[2] Pripojenie hybridného kabla
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(‘l Doplnujuce pokyny na uvedenie priemyselnych rozdelfovacov do prevadzky
Priemyselny rozdelova¢ MF.../MM../2.7., MQ.../MM../Z.7

T
12.2 Priemyselny rozdelova¢ MF.../MM../Z.7., MQ.../MM../Z2.7 g I m—
Skontrolujte Podla nasledujuceho obrazka skontrolujte, &i zvoleny spésob zapojenia priemyselného
spoésob zapojenia  rozdelovaca suhlasi s pripojenym motorom.
pripojeného
motora ©C_©0 O
)\ w2 U2 V2 f
ut 1 w1
O O O
03636AXX

Pozor: Brzdové motory nesmi mat vo svorkovej skrinke zabudovany brzdovy

usmernovac!
Princip zapojenia
"Safety Power"
I_|:I|[1]
X1 — X40 [—  X20/X29
S99 3|2 g 2
S E N5
MF../MQ..
N
v RS-485
+ 1
0 N
X oo
MOVIMOT®
~—| N
o> = eI ElE
MFZ.7F
X9 [2]

X4D 24V GND
Safety Power  PE

06803AXX
[1] Prepojka na napajanie pohonu MOVIMOT® z 24 Vpc hapétia pre modul priemyselnej zbernice MF../MQ..

(zapojené vyrobcom)
[2] Pripojenie hybridného kabla
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Dopliiujuce pokyny na uvedenie priemyselnych rozdelovacov do prevadzky (‘ | > 1 2
Priemyselny rozdefova¢ MF.../MM../2.7., MQ.../MM../Z.7 j

Vnuatorna
kabelaz menica
mMovimoT® A
v rozdel'ovaci a amm | -
(] o O| x4
>
h §|j—:—"x —|N|o|t|w|o|~|o] X1
Ao - dd d d Jd
TH
X6

13 15
L,
<

05986AXX

[11 Spinace DIP na nastavenie spdsobu zapojenia
Presvedcte sa, ze spésob zapojenia pripojeného motora
suhlasi s polohou spinaca DIP.

[2] Venujte pozornost povolenému smeru ota¢ania
(Standardne su povolené oba smery ota€ania)

Obidva smery otacania Len smer otacania Len smer otacania
su povolené Lavobezny chod je povoleny  Pravobezny chod je povoleny
E El2|c E El|c % El=|e
TH TH TH

04957AXX
[3] Pripoj pre vnutorny brzdovy odpor (iba pri motoroch bez brzdy)
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1 2 (‘l Doplnujuce pokyny na uvedenie priemyselnych rozdelfovacov do prevadzky
Priemyselny rozdelova¢ MF.../MM../Z.8., MQ.../MM../Z.8

12.3 Priemyselny rozdelova¢ MF.../MM../Z.8., MQ.../MM../Z.8

Servisny spinaé¢ Servisny spinac pri priemyselnom rozdelovaci Z.8. spina
— siefové napajanie pohonu MOVIMOT®
— 24 Vpc napéjanie pohonu MOVIMOT®

Pozor: Servisny spina¢ odpaja od siete len menic MOVIMOT® s pripojenym
motorom, nie priemyselny rozdelovac.

Principialna schéma zapojenia:

"Safety Power"

I_|:I|[1]

X1 —  X40 — X20 / X29
— | N| ™ >0 >

J,,,,,\,,””\ MF../MQ..

N
Vi RS-485
+ 1
0 n
X o
MOVIMOT®
=
Sl>|z| e IE
MFZ.8F
X9 [2]
X20

/| T T T T 1

1 11 1T 1 1 11
Y[ Y (Y Y Y Y Y Y[R [ Y Y Y [ Y (Y

FE BAREY

X40 24V GND
Safety Power  PE

05977AXX
[1] Prepojka na napajanie pohonu MOVIMOT® z 24 Vpc hapétia pre modul priemyselnej zbernice MF../MQ..

(zapojené vyrobcom)
[2] Pripojenie hybridného kabla
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Dopliujuce pokyny na uvedenie priemyselnych rozdelovaéov do prevadzky (‘ | > 12
Priemyselny rozdelova¢ MF.../MM../Z.8., MQ.../MM../Z.8 @

Skontrolujte Podla nasledujuceho obrazka skontrolujte, & zvoleny spésob zapojenia priemyselného
spbsob zapojenia rozdelovaca suhlasi s pripojenym motorom.
pripojeného
motora C_© O
)\ w2 U2 Vv2 A
ur v1 w1
O O O

03636AXX

Pozor: Brzdové motory nesmu mat vo svorkovej skrinke zabudovany brzdovy

usmernovac!
Vnutorna kabelaz
meniéa MOVIMOT®
v rozdelovaci JAN
B S — ]
T ZERE elrlels|y g
[2]
e
[3]
TH

05981AXX

[11 Spinace DIP na nastavenie spdsobu zapojenia
Presvedcte sa, ze sposob zapojenia pripojeného motora
suhlasi s polohou spinaca DIP.

[2] Venujte pozornost povolenému smeru ota¢ania
(Standardne su povolené oba smery ota€ania)

Obidva smery otacania Len smer otacania Len smer otacania
su povolené Lavobezny chod je povoleny  Pravobezny chod je povoleny
?\j Elo|c E El=|ec E El2|c
TH TH TH

04957AXX
[3] Pripoj pre vnutorny brzdovy odpor (iba pri motoroch bez brzdy)

[4] Servisny spinac
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| Doplnujice pokyny na uvedenie priemyselnych rozdelovacov do prevadzk
12 (‘@ pliiujice pokyny priemyselny p y

Frekvenény meni¢ MOVIMOT®, integrovany v priemyselnom rozdelovaci

12.4 Frekvenény menié MOVIMOT®, integrovany v priemyselnom rozdel'ovaéi

Nasledujuca kapitola opisuje zmeny pri pouziti meni¢a frekvencie MOVIMOT®,
integrovaného v priemyselnom rozdelovaci v porovnani s pouzitim integrovanym v motore.

Zmenené Dodrzujte zmenené vyrobné nastavenia pri pouziti zariadenia MOVIMOT®
nastavenie integrovaného v priemyselnych rozdelovacoch Z.7 alebo Z.8. DalSie nastavenia su
z vyroby menica identické s nastaveniami pre zariadenie MOVIMOT®, integrovany v motore. Dodrziavajte
MOVIMOT®, preto pokyny v Navode na montaz a prevadzku zariadenia "MOVIMOT® MM..C".
integrovanom
v rozdelovadi L.
Prepinac DIP S1:
s1 1.2 3 4 5 6 7 8
e Gl B Ochrana | Vykonovy stupen PWM- Utim
20 |21 |22 |28 motora motora frekvencia volnobehu
Motor o jeden Premenna .
ON T 11 B Ve stupef mendi (16,84 kHz) Zapnuty
OFF 0 0 0 0 Zap prispésobené 4 kHz Vyp

Potenciometer riadiacej veli¢iny f1:

1004
f [Hz]
751

51261AXX

[1] Nastavenie z vyroby
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Dopliiujuce pokyny na uvedenie priemyselnych rozdelovacov do prevadzky
Frekvenény meni¢ MOVIMOT®, integrovany v priemyselnom rozdelovaci

C &9,

Pridavna funkcia

Obmedzenie

MOVIMOT® s predizenymi ¢asmi rampy

MOVIMOT® s nastavitelnym pradovym obmedzenim
(pri prekroceni dbjde k chybe)

Meni¢ MOVIMOT® s nastavitefnym pradovym
obmedzenim (prepinatelné cez svorku f1/f2)

MOVIMOT® s parametrizaciou zbernice

Mozné len s rozhraniami priemyselne;j
zbernice MQ..

MOVIMOT® s ochranou motora v priemyselnom
rozdelovadi 2.7/2.8

MOVIMOT® s maximalnou frekvenciou PWM 8 kHz

Parametrizacia zbernice je mozna len v spojeni
s rozhranim priemyselnej zbernice MQ..

MOVIMOT® s rychlym startom/zastavenim

Mechanicka brzda sa méze riadit len
cez zariadenie MOVIMOT®. Nie je mozné
riadenie brzdy cez reléovy vystup.

MOVIMOT® s minimalnou frekvenciou 0 Hz

MOVIMOT® s minimalnou frekvenciou 0 Hz
a znizenym krutiacim momentom pri nizkych
frekvenciach

Kontrola vypadku sietovej fazy deaktivovana

Doplinkové funkcie

pre menic¢

MOVIMOT®

integrované

v priemyselnom

rozdelovadéi 1
2
3
4
5
8
10
1
12
14

MOVIMOT® s rychlym Startom/zastavenim a ochranou
motora v priemyselnom rozdelovaci 2.7 a Z.8

MOVIMOT® s deaktivovanou kompenzaciou sklzu

Mechanicka brzda sa méze riadit len
cez MOVIMOT®. Nie je mozné riadenie
brzdy cez reléovy vystup.

Doplnkova funkcia 9 "MOVIMOT® pre aplikacie zdvihacieho zariadenia"
a dopilnkova funkcia 13 "MOVIMOT® pre aplikacie zdvihacieho zariadenia
s rozSirenym n-sledovanim”

sa nesmu

pouzivat pri menici

integrovanom v priemyselnom rozdelovacdi Z.7/Z.8!

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace

MOVIMOT®

12

@7

Nasledujuce doplnkové funkcie su (obmedzene) mozné pri pouziti menica MOVIMOT®
integrovaného v priemyselnom rozdelovaci Z.7/Z.8. Podrobny opis doplnkovych funkcii
je uvedeny v prevadzkovom navode "MOVIMOT® MM..C".
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13 (‘\\ I > Ovladacie jednotky
Ovladacia jednotka MFG11A

13 Ovladacie jednotky
13.1 Ovladacia jednotka MFG11A

Funkcia Ruéna ovladacia jednotka MFG11A sa pripaja na [ubovolny pripajaci modul MFZ.. na mieste
rozhrania priemyselnej zbernice a umozfiuje manualne riadenie pohonu MOVIMOT®.

50030AXX
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Ovladacie jednotky (‘ I )

Ovladacia jednotka MFG11A

Pouzitie

Ovladanie volitefnej jednotky MFG11A

Udaj na displeji

Zaporna hodnota, napr. = beh dolava

Kladna hodnota, napr. = beh doprava

Zobrazena hodnota sa vzfahuje na otacky nastavené potenciometrom pozadovanej hodnoty 1.
Priklad: zobrazena hodnota "50" = 50 % ota¢ok nastavenych potenciometrom poZadovanej
hodnoty.

Pozor: pri zobrazeni "0" sa pohon otaca rychlostou f,iy.

Zvysenie otacok

Pri behu doprava:

i

Pri behu dolava: @\/}@

Znizenie otacok

Pri behu doprava: (

"

Pri behu dolava: (G@

Zablokovanie pohonu
MOVIMOT®

Stlacenie tlacidla: Displej = |

Uvolnenie pohonu
MOVIMOT®

Zmena smeru otacania
sprava dofava

Pozor: MOVIMOT® po uvorneni zrychli na naposledy ulozend hodnotu a smer otac¢ania.

1. @ az sa na displeji zobrazi
SEW
2. Dal§im stlagenim sa zmeni smer ota€ania sprava dolava

Zmena smeru otacania
zfava doprava

1. @ az sa na displeji zobrazi
SEW.
2. Dal§im stlagenim sa zmeni smer ota€ania zlfava doprava

Po opatovnom zapnuti 24 V napajania sa modul este stale nachadza v stave STOP
(zobrazenie = OFF). Pri zmene smeru pomocou kurzorovych tlacidiel sa pohon
spusti (pozadovana hodnota) z 0.

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace
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132

(‘l > Ovladacie jednotky
Ovladacia jednotka DBG60B

13.2 Ovladacia j

Funkcia

ednotka DBG60B

Ovladacou jednotkou DBGB0B mozno pohony MOVIMOT® riadit cez rozhranie priemyselnej
zbernice (s vynimkou rozhrania priemyselnej zbernice MFK) v manudlnom reZime.
Dodato¢ne v mode Monitor mozno zobrazovat procesné datové slova.

Vybavenie * Osvetleny alfanumericky displej, nastavi mozno az sedem jazykov
+ Klavesnica s 21 klavesmi
* Mozné pripojenie cez predizovaci kabel DKG60B (5 m)
+  Krytie IP40 (EN 60529)
Prehlad
Ovladacie zariadenie Jazyk Cislo dielca
DE/EN/FR/IT/ES/PT/NL
DBG60B-01 (nemecky/anglicky/franctzsky/taliansky/$panielsky/portugalsky/ | 1 820 403 1
holandsky)
DE/EN/FR/FI/SV/IDA/TR
DBG60B-02 (nemecky/anglicky/francuzsky/finsky/Svédsky/dansky/turecky) 18204058
DE/EN/FR/RU/PL/CS
DBG60B-03 (nemecky/anglicky/francuzsky/rusky/polsky/¢esky) 18204066
Predlzovaci kabel @ Opis (= rozsah dodavky) Cislo dielca
DKG60B + Dizka5m 08175837

56555AXX

¢ 4-vodicové, tienené vedenie (AWG26)
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Ovladacie jednotky | )
Ovladacia jednotka DBG60B (tj 1 3

Rozmerovy
obrazok DBG60B
Vi A a

® ®

®®

. — w0

OICH I

®eE

®®

O

Y
- 45 - _ 18
53147BXX
Spojenie Ruéna ovladacia jednotka DBG60B sa pripaja priamo na diagnostické rozhranie rozhrania
s rozhranim priemyselnej zbernice MF../MQ.. . Volitelne mozno ruénd ovladaciu jednotku pripojit
priemyselnej cez moznost DKG60B (5 m predlZzovaci kabel).
zbernice
MF../MQ..
@ DKG60B DBG60B
57877AXX
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13 (‘ I > Ovladacie jednotky
Ovladacia jednotka DBG60B

Obsadenie
tlacidiel DBG60B

l‘— [71
(1] (8]

2= mmein il imm— 9]
K — =B [10]
[11]

(8]

[6] 2]
57483AXX

[1] Stop

[2] Vymazanie posledného zadania

[3] Vyber jazyka

[4] Zmena menu

[5] Cislice 0... 9

[6] Zmena znamienka

[7] $|’pka nahor, o jednu poloZku menu nahor

[8] Start

[9] OK, potvrdenie zadania

[10] Aktivacia kontextového menu

[11] Sipka nadol, o jednu polozku menu nadol

[12] Desatinna ciarka
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Ovladacie jednotky (‘C) 13

Ovladacia jednotka DBG60B j

Zvol'te Pri prvom zapnuti alebo po aktivovani vyrobného stavu zariadenia DBG60B sa
pozadovany jazyk na displeji na niekolko sekund zobrazi nasledujuci text:

SEW
EURODRIVE

Potom sa na displeji zobrazi symbol pre vyber jazyka.

Pri volbe jazyka postupujte podla nasledovnych krokov:

54533AXX

« Stlacte tlacidla [Vyber jazykal . Na displeji sa zobrazi zoznam dostupnych jazykov.
+ Tlagidlami [Sipka nahor] @ / [Sipka nadol] @zvol’te poZadovany jazyk.

* Tlacidlom [OK] potvrdte vyber jazyka. Na displeji sa objavi zakladné zobrazenie
vo zvolenom jazyku.
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Ovladacia jednotka DBG60B

13 (‘@ Ovladacie jednotky
©

Mod Monitor Aktivacia:

DBG60B pripojte na diagnostické rozhranie rozhrania priemyselnej zbernice. Najprv sa
na niekolko sekund zobrazi typové oznacenie pripojeného menica MOVIMOT®.
Potom DBG60B prejde do médu Monitor.

@ MONITOR
PI1 PI2 PI3
0000 0000 0000
@ Status / ERROR

MANUAL MODE

MONITOR
PO1 PO2 PO3
0000 0000 0000

Oms n=% / ERROR

DBG START MODE
DEVICE SETTING

57476AEN
Ak sa nachadzate v inom moéde a chcete prejst do médu Monitor, postupujte takto:
« Tlagidlom [Aktivacia kontextového menu] vyvolajte kontextové menu.

+ V kontextovom menu tlagidlom [Sipka nahor] @/ [Sipka nadol] @vyvolajte
polozku menu [MONITOR].

+ Tlagidlom [OK] potvrdte vyber. Ovladacia jednotka sa teraz nachadza v mode
Monitor.

* V mdde monitor Monitor sa zobrazuju vystupné procesné data (PO) a vstupné
procesné déata (Pl). Data PO a Pl sa zhromazduju v dvoch oddelenych menu.
Z kontextového menu sa vzdy dostanete do okna menu PO.

Odtialto sa moézete tlagidlom [Sipka nahor]@dostat’ do zobrazovacieho okna
PI dat. Do okna menu PO sa vratite tlacidlom [Sipka nadol]

« Do kontextového menu sa vratite stladenim tladidla [DEL] alebo tlacidla

[Kontextové menu] .

Zobrazenie
V mode Monitor sa vystupné procesné data zobrazuju takto:

MONITOR PO1 = riadiace slovo, PO2 = otacky (%), PO3 = rampa

PO1 PO2 PO3 Dodato¢ne: Rampa v ms a otacky v %.

0000 0000 0000 V pripade chyby sa striedavo zobrazuju ¢islo chyby a text chyby
Oms n=0% / Error

V mdde Monitor sa vstupné procesné data zobrazuju takto:

MONITOR P11 = stavové slovo 1, P12 = vystupny prud, PI3 = stavové slovo 2
PI1 P12 PI3 V stavovom riadku okna Pl sa zobrazuje bud’ stav alebo v pripade
0000 0000 0000 chyby striedavo Cislo chyby a text chyby

Status / Error
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Ovladacie jednotky (‘I )

Ovladacia jednotka DBG60B

Méd Manual mode
(Rucéna prevadzka)

Aktivacia
DBG60B pripojte na diagnostické rozhranie modulu. Najprv sa na niekolko sekund

zobrazi typové oznacenie pripojeného zariadenia MOVIMOT®. Potom DBG60B prejde
do moédu Monitor.

MANUAL MODE
MONITOR

DBG START MODE
DEVICE SETTING

MANUAL MODE
IN% RAMP SPEED%
0 1000 O

W o e

58359AEN

Do mo6du ruéného rezimu sa dostanete takto:
« Tlagidlom [Aktivacia kontextového menu] vyvolajte kontextové menu.

« V kontextovom menu tlagidlom [Sipka nahor] @ / [Sipka nadol] @ vyvolajte
polozku menu [Manual mode] (Rucny rezim).

«  Tlagidlom [OK] potvrdte vyber. Ovladacia jednotka sa teraz nachadza v mode
Ruény rezim.

Upozornenie: Ruény rezim nemoZno zvolit, ked je pohon uvolneny v automatickom

rezime (Prevadzka cez zbernicu). Na 2 s sa zobrazi hldsenie "MANUAL MODE NOTE 17:

INV. ENABLED" (Upozornenie ruéného rezimu 17: meni¢ uvolneny) DBG60B sa vrati
spat do kontextového menu.

Zobrazenie
Zobrazenia v mbde ruéného rezimu vyzeraju takto:

MANUAL MODE Zobrazovana hodnota: Vystupny prad v % z I,

In% RAMP SPEED$% Nastavena hodnota: Cas rampy v ms (tandardna hodnota 10000 ms)
0 10000 0 Nastavena hodnota:  Otacky v % (Standardna hodnota 0 %)

ENABLE / NO ENABLE

Ovladanie

+ Tlagidlami [Sipka nahor] @ / [Sipka nadol] @ alebo priamo &islicami 0..9 (5)
mozno zadat pozadovanu hodnotu ota¢ok v %. Tlacidlom "Zmena znamienka"
mozno menit smer otacania.

+ Zadanie je nutné potvrdit tlagidlom [OK] . Tlagidlom [Zmena menu]@ sa
dostanete na zadavanie ¢asu rampy.

+ Tento mozno nastavit aj tlagidlami [Sipka nahor] @ / [Sipka nadol] @ alebo
priamo ¢islicami 0..9. Nakoniec potvrdte tlacidlom [OK] .
=

» Stlaenim tlacidla [RUN] sa spusti pohon. V stavovom riadku sa zobrazuje
staticky udaj "ENABLE" (Uvolnenie).

+ Stla¢enim tladidla [STOP] ho mozno zastavit. V stavovom riadku blika udaj
"NO ENABLE" (Ziadne uvolnenie).

* Pocas prevadzky sa zobrazuje menovity prad motoru "l," v %.

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace
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13 (‘ I > Ovladacie jednotky
Ovladacia jednotka DBG60B

Pozor! Pri opusteni moédu ruéného rezimu sa eSte raz opyta "Automatikbetrieb
aktivieren" (Aktivovat automaticky rezim). Odpovedat mozno tlagidlami [Ano = OK],
[Nie = DEL]. Ak zvolite [NIE = DEL], nasleduje navrat spat do ru¢ného rezimu.
Ak zvolite [Ano = OK], potom automaticky prejde do automatického rezimu, tj. ak
je pohon uvolneny cez zbernicu, okamzite pokracuje d'alej v éinnosti.

Ak sa v ruénom rezimu objavi chyba, zobrazi sa v chybovom okne. V stavovom riadku
chybového okna sa striedavo zobrazuju €islo chyby a text chyby. Chybové okno mozno
opustit len tlacidlom [OK]. Tym sa spusti reset.
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Pristrojovy protokol MOVILINK® 1 4

Kédovanie procesnych dat

14  Pristrojovy protokol MOVILINK®
14.1 Kodovanie procesnych dat

VSetky systémy zbernic na riadenie a zadavanie poZadovanej hodnoty pouZivaju rovnaké
procesné data. Kddovanie procesnych dat sa vykonava podla jednotného protokolu
MOVILINK® pre pohonové meni¢e SEW. Pri zariadeni MOVIMOT® mozno vo véeobecnosti
rozliSovat nasledovné varianty:

+ 2 procesné datové slova (2 PD)
+ 3 procesné datove slova (3 PD)

Master PO > MOVIMOT®
EEEHHV [ por [ ez [ eos ] FEE]
H
Il
e e | P2 [ P3|
- PI
51334AXX
PO = Vystupné procesné data Pl = Vstupné procesné data
PO1 = Riadiace slovo Pl1 = Stavové slovo 1
PO2 = Otacky (%) PI2 = Vystupny prad
PO3 = Rampa P13 = Stavové slovo 2
2 procesné Na riadenie meni¢a MOVIMOT® pomocou 2 procesnych datovych slov sa z nadriadeného
datové slova riadenia vy$le na MOVIMOT® riadiace slovo vystupnych procesnych dat a otacky [%]

az meniéa MOVIMOT® na nadriadené riadenie prenesie stavové slovo 1 vstupnych
procesnych dat a vystupny prud.

3 procesné Pri riadeni prostrednictvom 3 procesnych datovych slov sa ako dalSie vystupné datové
datové slova slovo prenesie rampa a ako tretie vstupné datoveé slovo Stavové slovo 2.
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Pristrojovy protokol MOVILINK®

Kédovanie procesnych dat

14

Vystupné Nadriadena riadiaca jednotka doda vystupné procesné data do menica MOVIMOT®
procesné data (riadiace informacie a pozadované hodnoty). V zariadeni MOVIMOT® zaénu byt Gginné
az potom, ked adresa RS-485 v zariadeni MOVIMOT® (prepinag DIP S1/1 az S1/4) sa
nastavi na hodnotu réznu od 0. Zariadenie MOVIMOT® méze byt riadené nasledovnymi
vystupnymi procesnymi datami:
* PO1: Riadiace slovo
+ PO2: Otacky [%] (pozadovana hodnota)
* PO3: Rampa

Virtualne svorky na odbrzdenie brzdy bez uvolnenia
pohonu, len ak je pri prepina¢ S2/2 menica MOVIMOT® "ZAP"
(dodrzujte navod na obsluhu menica MOVIMOT®)

Zakladny riadiaci blok
15 14 13 12 1 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0

PO1: Riadiace slovo rezervované pre doplnkovu funkciu = "0" = rezervované = "0" 1. 10"= UvoIne:me
Reset inak Zastavenie
PO2: Pozadovana Percentualna hodnota zavisla od znamienka/0,0061 %
hodnota Priklad: -80 % / 0,0061 % = - 13115 = CCC5},¢

PO3: Rampa (len pri Cas od 0 na 50 Hz v ms (rozsah: 100...10 000 ms)

3-slovnom protokole) Priklad: 2,0 s = 2000 ms = 07D0y,ey
Riadiace slovo, Zadanie riadiaceho prikazu "Uvolnenie" sa vykonava prostrednictvom bitu 0...2
Bit0...2 zadanim riadiaceho slova = 0006,,. Na uvolnenie zariadenia MOVIMOT® musi byt

navySe pripojena (premostend) vstupna svorka DOPRAVA a/alebo DOLAVA na +24 V.

Riadiaci prikaz "Stop" sa vykonava nastavenim bitu 2 = "0". Kvdli kompatibilite
s ostatnymi druhmi meni¢ov SEW je vhodné na zastavenie pouzivaf prikaz 0002},e,.
V zasade véak zariadenie MOVIMOT® vyvola zastavenie pri aktualnej rampe nezavisle
od hodnoty bitu 0 a bitu 1 vZdy, ak bit 2 ="0".

Riadiace slovo V pripade poruchy mozno chybu anulovaf bitom 6 = "1" (restart). Je vhodné,
Bit 6 = Restart aby neobsadené riadiace bity kvoli kompatibilite vykazovali hodnotu 0.
Otacky [%] Pozadovana hodnota otacok sa zadava relativne v percentudlnej forme, vztahuje sa
na maximalne otacky nastavené potenciometrom pozadovanej hodnoty f1.
Kdédovanie:  CO000j,ey =-100 % (ot&canie dofava)
4000, = +100 % (otacanie doprava)
— 1 Cislica =0,0061 %
Priklad: 80 % fihax, Smer otaCania DOLAVA:
Vypocet: —80 % /0,0061 = 131154, = CCCby ey
Rampa Ak sa vymena procesnych udajov vykonava prostrednictvom troch procesnych

datovych slov, aktualna integratna odozva bude dodana vo vystupnom datovom
slove PO3. Pri riadeni zariadenia MOVIMOT® prostrednictvom 2 procesnych datovych
slov sa pouzije integratna rampa nastavena prepinacom t1.

Koédovanie: 1 gislica=1 ms
Rozsah: 100...10 000 ms
Priklad: 2,0 =2 000 ms = 20004, = 07D0ey
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Kédovanie procesnych dat

Vstupné
procesné data

P11: Stavové slovo 1

P12: Skutoéna hodnota
pradu

PI3: Stavové slovo 2
(len pri 3-slovnom
protokole)

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace

Vstupné procesné data sa vratia z menica MOVIMOT® do nadriadenej riadiacej
jednotky, skladaju sa zo stavovych informacii a informacii o skuto€nych hodnotach.
Zariadenie MOVIMOT® podporuje nasledovné vstupné procesné datové slova:

3

PI1: Stavové slovo 1
P12: Vystupny prud
PI3: Stavové slovo 2

15

14 13|12 |11 |10 | 9

Stav zariadenia (bit 5 = "0")
0 = meni¢ nie je pripraveny
2 = Ziadne uvolnenie

4 = uvolneny

Cislo chyby (bit 5 = "1")

|

16-bitovy integrator so znamienkom x 0,1 % Iy
Priklad: 0320, = 800 x 0,1 % Iy = 80 % Iy

15

1413|1211 | 10| 9

Regulator uvolneny ="1"
Zariadenie uvolnené ="1"
Vystupné data uvolnené = "1"
rezervované

rezervované
Porucha/varovanie = "1"
rezervované

rezervované

Regulator uvolneny = "1"
Zariadenie uvolnené ="1"
Vystupné data uvolnené ="1"
rezervované

rezervované
Porucha/varovanie = "1"
rezervované

rezervované

01 (brzda)
"1" = brzda zabrzdena,
"0" = brzda odbrzdena

02 (pripraveny na prevadzku)
11 (doprava)

12 (dolava)

13 (pozadovana hodnota f2)
rezervované 0

rezervované 0

rezervované 0

14
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14.2 Priklad programu v spojeni so Simatic S7 a priemyselnou zbernicou

Na uvedenom priklade programu pre Simatic S7 si objasnime spracovanie procesnych
dat, ako aj digitalnych vstupov a vystupov rozhrania priemyselnej zbernice MF...

Tento priklad nezavazne znazornuje principialny postup na vytvorenie SPS
programu. Obsah prikladu programu nie je predmetom ziadneho rucenia.

Priradenie adresy 'V priklade su procesné data rozhrania priemyselnej zbernice zariadenia MOVIMOT®

procesnych dat

ulozené v SPS pamatovej oblasti PW132 — PW136.

MOVIMOT® + MF..

57874AXX

Vstupné procesné data
Stavové slovo 1
Vystupny prud
Stavové slovo 2
Digitalne vstupy

v automatizacnom  pqatogné vystupné/vstupné slovo sa spravuje v AW 100 resp. EW 100.
zariadeni
Master
[1]
[[aw100  |lpo
2| Aw132_|}Po1 PO
AW134 | PO2
[ Awizs |1Pos3 | P01 | PO2 PO3
EW100 }D' [ en | P2 PI3
31| _EW132 | PI1 - Pl
EW134 |[PI2
|| EW136 [PI3
— ~——
[1] Oblast adries PO Vystupné procesné data PI
[2] Vystupné adresy PO1 Riadiace slovo PI1
[3] Vstupné adresy PO2  Otacky [%] PI2
PO3 Rampa PI3
DO Digitalne vystupy DI
Spracovanie Logicka vdzba A digitalnych vstupov DI 0..3 riadi digitalne vystupy DO 0 a DO 1 na MF..
digitalnych 100.0 // Bk 0 1
P U E . A DI = "i"
vstupov/vystupov | o . ) DI 1 = "iv
MF.. U E 100.2 // DI 2 = "1"
U E 100.3 // DI 3 = "1"
= A 100.0 // potom DO 0 = "1"
= A 100.1 // DO 1 = "1"
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Priklad programu v spojeni so Simatic S7 a priemyselnou zbernicou

Riadenie pohonu
MoVIMOT®

Vstupom DIO sa uvoliuje menié MOVIMOT®:
* 1100.0 ="0": Riadiaci prikaz "Stop"
* 1100.0 ="1"; Riadiaci prikaz "Uvolnenie"

Vstupom DI1 sa zadava smer otacania a otacok:

* 1100.1 ="0" 50 % fax chod doprava

* 1100.1 ="1" 50 % f,ax chod dolava

Pohon sa zrychli alebo spomali integraénou rampou 1 s.

Vstupné procesné data sa na dalSie spracovanie doCasne ulozia v navestiach 20 az 24.

U I 100.0 // Vstupom 100.0 zadat riadiaci prikaz "Uvolnenie"

SPB FREE

L WH1642 // Riadiaci prikaz "Stop"

T PQW 132 // zapisat na POl (riadiace slovo 1)
SPA SETP
ENABLE: L WH#1l6#6 // Riadiaci prikaz MOVIMOT "Uvolnenie" (0006hex)

T PQW 132 // zapisat na POl (riadiace slovo 1)

SETP: U I 100.1 // Vstupom 100.1 ur&it smer ota&&ania
SPB CCW // Bk vstup 100.1 = "1", potom chod dolava

L W#16#2000 // PozZadované otacky = 50% fmax chod doprava

T PQW 134 // zapisat’ na PO2 (ota&ky [%])
SPA ACTV

CCW: L W#16#E000 // PoZadované otacky = 50% fmax chod dolava
T PQW 134 // zapisat na P02 (otacky [%])

ACTV: L 1000 // Rampa = 1s (1000dez)
T PQW 136 // zapisat na PO3 (rampa)
L PIW 132 // PI1 naditat (stavové slovo 1)
T MW 20 // a do&asne uloZit’
L PIW 134 // na&itat PI2 (vystupny prud)
T MW 22 // a do&asne uloZit’
L PIW 136 // PI3 naditat (stavové slovo 2)
T MW 24 // a do&asne uloZit
BE

(=2000hex)

(=E000hex)

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace
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14.3 Priklad programu v spojeni s DeviceNet

Na uvedenom priklade programu pre SLC500 od Allen Bradley si objasnime
spracovanie procesnych dat, ako aj digitalnych vstupov a vystupov rozhrania
priemyselnej zbernice MFD2.

V priklade su vystupné procesné data rozhrania priemyselnej zbernice menica
MOVIMOT® ulozené v pamatovej oblasti SPS-0:3.1 az O:3.3, a vstupné procesné data
rozhrania priemyselnej zbernice v paméatovej oblasti 1:3.1 az 1:3.3. Vystupné data sa
v rung 1 zapi$u do pamétovej oblasti N7:0 az N7:2 a vstupné data do pamétovej oblasti
N7:4 az N7:6.

Tento priklad ako Specialna bezplatna sluzba uvadza nezavazny zakladny postup

tvorby programu automatu (SPS). Obsah prikladu programu nie je predmetom
ziadneho ruéenia.

LaD 2

Total Fangs i Corrent File = 11

Enable Devicelet Scanner
300
1747-5DH
Copy Inputs to H7:.0 - HY.3
ZOF
Copy File —
Sonrce #1531
Drest #1710
Length 4
Copy H:1.5 --= PO Data (4 words)
ZOF
Capy File —&
Sonrce #H7 4
Diest #o31
Length 4
D>
06232AXX
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Priklad programu v spojeni s DeviceNet

Dodato¢ny vystupny bajt (0:3.3/0 - 0:3.3/7) sa spravuje v N7:3 a vstupny baijt
(1:3.3/0 - 13.3/7) v N7:7.

Master
[1]
0:3.1 |}Po1
032 |}PO2 MOVIMOT® + MFD..
2| 0:33 |}Po3
0:3.4 } DO PO
L [ po1 [ po2 [ po3 |
T ~——
131 |}Pi | e | P2 [ P3|
3.2 |[PI2 - Pl
Bh 3.3  |]Pi3
1:3.4 } DI
) S
51504AXX
[1] Oblast adries PO Vystupné procesné data PI Vstupné procesné data
[2] Vystupné adresy PO1 Riadiace slovo PI1 Stavové slovo 1
[3] Vstupné adresy PO2  Otacky [%] PI2 Vystupny prad
PO3 Rampa PI3 Stavové slovo 2
DO Digitalne vystupy DI Digitalne vstupy

Spracovanie
procesnych dat . - o T - e -
v kopirovanej Vystupné procesné data | Pamétova oblast v riadeni A Procesné datové slova
pama’a’t’ovej 0:3.1 N7:0 PO1
oblasti riadenia 0:3.2 N7:1 P02
0:3.3 N7:2 PO3
0:3.4 N7:3 volny DO

Vstupné procesné data | Paméafova oblast v riadeni = Procesné datové slova

1:3.1 N7:4 PI1
1:3.2 N7:5 P12
1:3.3 N7:6 PI3
1:3.4 N7:7 volny DI
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Priklad programu v spojeni s DeviceNet

Spracovanie
digitalnych
vstupov/vystupov
MFD2.

Vystupné bity sa riadia cez logicku vdzbu A vstupnych bitov. Ak su v3etky vstupné
bity = 1, potom sa nastavia vystupné bity DO0 a DO1. V opa&nom pripade sa zresetuju
vSetky vystupné bity (= 0).

i [kt
Move
Source ]
0=
Drast W7
O=

If{DI0=] and DI1=1 and DI2=1 and DI53=1) then (DO0=1, DO1=1) else (DO0=0, DO 1=0)

W50 W73 I T S ERETE i Lkt
002 il il il il Wove —
Sonrce 3
S=
Drest W7
0=
06233AXX
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Priklad programu v spojeni s DeviceNet

Riadenie pohonu
MoVIMOT®

Vstupnym bitom DIO (N7:3/0) sa uvolni meni¢ MOVIMOT®:
* N7:3/0=0 riadiaci prikaz "Stop"
* N7:3/0=1 riadiaci prikaz "Uvolnenie"

Vstupnym bitom DIO1 (N7:3/1) sa zadavaju smer otacania a otacky:
* N7:3/1=0: 50 % f},,5x chod doprava
* N7:3/1=1: 50 % f,,,5x chod dofava

Pohon sa zrychli alebo spomali integracnou rampou 1 s. Vstupné procesné data sa
na dalSie spracovanie do¢asne uloZia v pamatovej oblasti N7: 4 az N7:6.

| Controbrord] = 2 (Stop)

MO
Move —
Source 2
2=
Drest H7:4
2=
| Enzble MOVIMOT (= 000&K)
H7:.30 MOV
II Move —
Source (]
A=
Dest N4
2=
;’Speed = 50% fimax twn right (=2000h = 31924)
M3 MOV
04 II Mo iy
Soarce 2192
8192=
Drest M5
-8192=
%Speed = 50% fimax torm left (=E000h = -21924)
| M3 MOV
ooas : ﬂi.‘.—' Move -
Source -2192
-28192<
Dest W5
-8192=
| Bamp = 15 (1000d)
| MO
Move —
Sonrce 1000
1000=
Drest Hia
1000=
06234AXX
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1 5 —L Parametre

P60. MQ..-Zoznam parametrov

P600

15 Parametre
15.1 MQ..-Zoznam parametrov

Parameter Parameter Index Jednotka Pristup | Predvolené Vyznam /rozsah hodnét
010 Stav menica 8310 RO 0 Low slovo kédované, ako stavové slovo 1
011 Prevadzkovy stav 8310 RO 0 Low slovo kédované, ako stavové slovo 1
012 Chybovy stav 8310 RO 0 Low slovo kédované, ako stavové slovo 1
013 Aktudlna sada parametrov 8310 RO 0 Low slovo kédované, ako stavové slovo 1
015 Pocet hodin v zapnutom stave 8328 [s] RO 0
030 Binarny vstup DIOO 8844 RW 16 0: ziadna funkcia
031 Binarny vstup DIO1 8335 RW 16 ;g ,\P,I%i‘f;m:aé n
032 Binarny vstup DI02 8336 RO 16
033 Binarny vstup DI03 8337 . RO 16
034 Binarny vstup DI04 8338 RO 16
035 Binarny vstup DI05 8339 RO 16
036 Binarne vstupy DIOO — DIO5 8334 . RO 16
050 Binarny vystup DO00 8843 RW 21 0: ziadna funkcia
051 Binarny vystup DO01 8350 RW 21 ;; :,'382 ‘;ﬁfﬁﬁ .
053 Binarne vystupy DOOO... 8360 RO
070 Typ zariadenia 8301 . RO
076 Firmvér zakladnej jednotky 8300 RO
090 Konfiguracia PD 8451 RO
091 Typ priemyselnej zbernice 8452 . RO
092 Prenosova rychlost zbernice 8453 RO
093 Adresa zbernice 8454 RO
094 PO1 pozadovana hodnota 8455 .RO
095 PO2 pozadovana hodnota 8456 RO
096 PO3 pozadovana hodnota 8457 RO
097 PI1 skuto€na hodnota 8458 .RO
098 PI2 skuto€na hodnota 8459 RO
099 P13 skutona hodnota 8460 RO
504 Sledovanie snimaca 8832 .RW 1 0: VYP
1. ZAP
608 Binarny vstup DIOO 8844 RW 16 0: Ziadna funkcia
600 Binarny vstup DIO1 8335 RW 16 ;S :\ﬁgi ::m: ein
601 Binarny vstup D102 8336 RO 16
602 Binarny vstup DIO3 8337 RO 16
603 Binarny vstup DI04 8338 RO 16
604 Binarny vstup DI05 8339 RO 16
628 Binarny vystup DO00 8843 RW 21 0: ziadna funkcia
620 Binarny vystup DOO1 8350 RW 21 g; :ﬁgg ;‘éfﬂjc'f] .
802 Vyrobné nastavenie 8594 R/RW 0 0: nie
1: Ano
2: Stav pri expedicii z vyroby
810 Adresa RS-485 8597 RO 0
812 Cas timeoutu RS-485 8599 [s] RO 1
819 Timeout priemyselnej zbernice | 8606 [s] RO
831 Timeout reakcie priemyselnej 8610 .RW 10 0: ziadna reakcia
zbernice 10: PA-DATA=0
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Parametre
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Parameter | Parameter Index Jednotka Pristup | Predvolené Vyznam /rozsah hodnot
840 Manualny restart 8617 RW 0: VYP
1. ZAP
870 Opis pozadovanej hodnoty PO1 |8304 RO 12 IPOS PO-DATA
871 Opis pozadovanej hodnoty PO2 8305 RO 12 IPOS PO-DATA
872 Opis pozadovanej hodnoty PO3 | 8306 RO 12 IPOS PO-DATA
873 Opis nastavenej hodnoty PI1 8307 RO 9 IPOS PI-DATA
874 Opis nastavenej hodnoty P12 8308 .RO 9 IPOS PI-DATA
875 Opis nastavenej hodnoty PI3 8309 RO 9 IPOS PI-DATA
- IPOS kontrolné slovo 8691 RW 0
- IPOS dizka programu 8695 .RW 0
- IPOS premenna HO — H9 11000- RW - Pamatova rezidentna premenna
11009
- IPOS premenna H10 — H511 11010- RW 0
11511
- IPOS kod 16000- RW 0
17023
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Diagnostika priemyselnej zbernice cez MF../MQ.. Diagnostické rozhranie

16 Diagnostika zbernice s MOVITOOLS®
16.1 Diagnostika priemyselnej zbernice cez MF../MQ.. Diagnostické rozhranie

Konstrukcia
diagnostického
rozhrania

150

Moduly priemyselnej zbernice MF../MQ.. su vybavené diagnostickym rozhranim pre
uvedenie do prevadzky a servis. Toto umoziiuje diagnostikovat zbernicu softvérom
SEW MOVITOOLS®.

*° FELDBUSMONITOR - MOYIMOTE ;I_I_XJ

Datei Setup 2

Monitorbetrieb

PA1 |i3£l32 ........ STELIER/ORT 1] e ensassss senr | ARANERIEIN | ssssnsas im PE1{
-". 5
PA2 |Ei]}1] ........ !DHEHZAHL[X] w | sernsees wemt v .......... iAUSGANGSSTHDM v | peessses [ﬁﬂ_ PE2
PA3 [D3EE seesene IHAMPE ] sosnvess sosi  ewsesses sent [STATUSWORT 2 =] sessnse [oFos  PE3
Pal | Paz | PA3 | PE1 | PE2 | PE3 |

""" REGLER FREIGEGEBEN @
[ Yergeben GERAT FREIGEGEBEN
STEUERBEFEHL Halt lmo =} ] £—g Pa-DATEN FREIGEGEBEN
£ it i
RESET 8| : STORUNG / WARNUNG &
GERATEZUSTAND KEIME FREIGABE

DEZ 2 Animation [

06238AXX

Pozadované a nastavené hodnoty, ktoré sa vymenia medzi pohonom MOVIMOT®
a masterom zbernice, mozno tak lahko diagnostikovat.

V prevadzkovom reZzime zbernice Monitor "Riadenie" mozno MOVIMOT® priamo riadit,
pozri kapitolu "Monitoring priemyselnej zbernice v programe MOVITOOLS®" na Strana 154.

Diagnostické rozhranie je na potencialovej urovni 0 a je na rovnakej potencialovej trovni
ako elektronika modulov. Plati to pre vSetky MF../MQ.. Rozhrania priemyselnej zbernice
Pri rozhraniach AS-Interface MFK.. je diagnostické rozhranie na potenciali MOVIMOT®.

Rozhranie je dostupné cez 4-pélovy konektor RJ10. Rozhranie sa nachadza
pod skrutkami na veku modulu.

GND RS- RS+ +5V

<\ 7>

02876BXX
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Prevodnik
rozhrania

Diagnostické rozhranie mozno prepojif s beznym pocitatom PC pomocou nasledovnych
doplnkov:

* UWS21B so sériovym rozhranim RS-232, objednavacie Cislo 1 820 456 2
* USB11A s rozhranim USB, objednavacie €islo 0 824 831 1

®
®
@

Uws21B

RS-232

(1)
®
®
®

MF../MQ..

PC +
MOVITOOLS

USB

59893AXX

Obsah dodavky:

* Prevodnik rozhrania

+ Kabel s konektorom RJ10

+ Kabel rozhrania RS-232 (UWS21B) alebo USB (USB11A)
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Relevantné
diagnostické
parametre

Zobrazované
hodnoty - 00.
Procesné hodnoty

Zobrazované
hodnoty - 01.
Zobrazenie stavu

Zobrazované
hodnoty - 04.
Doplinkové binarne
vstupy

Zobrazované
hodnoty - 06.
Binarne vystupy
doplink. zariadeni

Softvér MOVITOOLS®-Shell umoziuje diagnostiku menica MOVIMOT® cez diagnostické

rozhranie priemyselnej zbernice MF..

MOVIMOT® ako procesnu hodnotu vrati vystupny prud.

Cislo menu

Nazov parametra

Index

Vyznam / Implementacia

004

Vystupny prud [% In]

8321

Vystupny prud zariadenia MOVIMOT®

Stav meni¢a MOVIMOT® sa uplne interpretuje a zobrazi v zobrazeni stavu.

Cislo menu Nazov parametra Index Vyznam / Implementacia

010 Stav meni¢a 8310 Stav meniga MOVIMOT®

01 Prevadzkovy stav 8310 Prevadzkovy stav menica MOVIMOT®
012 Chybovy stav 8310 Chybovy stav menica MOVIMOT®

Digitalne vstupy rozhrani priemyselnej zbernice MF.. sa zobrazuju ako volitelné vstupy
meni¢a MOVIMOT®. Pretoze tieto vstupy nemaju ziaden priamy vplyv na zariadenie
MOVIMOT®, obsadenie svoriek je nastavené na "Ziadnu funkciu".

Cislo menu Nazov parametra Index Vyznam / Implementacia

040 Binarne vstupy DI10 8340 Stav binarnych vstupov MF.. DIO
041 Binarne vstupy DI11 8341 Stav binarnych vstupov MF.. DI1
042 Binarne vstupy DI12 8342 Stav binarnych vstupov MF.. DI2
043 Binarne vstupy DI13 8343 Stav binarnych vstupov MF.. DI3
044 Binarne vstupy DI14 8344 Stav binarnych vstupov MF.. DI4
045 Binarne vstupy DI15 8345 Stav binarnych vstupov MF.. DI5
048 Binarne vstupy DI10 ... DI17 8348 Stav v$etkych binarnych vstupov

Digitalne vystupy rozhrani priemyselnej zbernice MF.. sa zobrazuju ako volitelné
vystupy zariadenia MOVIMOT®. Pretoze tieto vystupy nemaju Ziaden priamy vplyv
na zariadenie MOVIMOT®, obsadenie svoriek je nastavené na "ziadnu funkciu".

Cislo menu Nazov parametra Index Vyznam / Implementacia

060 Binarne vystupy DO10 8352 Stav binarnych vstupov MF.. DOO

061 Binarne vystupy DO11 8353 Stav binarnych vstupov MF.. DO

068 Binarne vystupy DO10 az DO17 | 8360 Stav binarnych vystupov MF.. DO0 a DO1
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Zobrazované
hodnoty - 07.
Data zariadenia

Zobrazované
hodnoty - 09.
Diagnostika
zbernice

Pod datami zariadenia sa zobrazuju informacie o zariadeni MOVIMOT® a rozhrani

priemyselnej zbernice MF...

Cislo menu Nazov parametra Index Vyznam / Implementacia

070 Typ zariadenia 8301 Typ zariadenia MOVIMOT®

072 Moznost 1 8362 Typ zariadenia Moznost 1 = MF.. Typ
074 Firmvér Moznost 1 8364 Cislo firmvéru MF..

076 Firmvér zakladnej 8300 Cislo firmveéru zariadenia MOVIMOT®

jednotky

Tato polozka menu reprezentuje vSetky data priemyselnej zbernice.

Cislo menu Nazov parametra Index Vyznam / Implementacia
090 Konfiguracia PD 8451 Nastavena konfiguracia PD pre MOVIMOT®
091 Typ priemyselnej 8452 Typ priemyselnej zbernice MF..
zbernice
092 Prenosova rychlost 8453 Prenosova rychlost MF..
zbernice
093 Adresa zbernice 8454 Adresa priemyselnej zbernice MF.. Prepina¢ DIP
094 PO1 Pozadovana 8455 PO1 Pozadovana hodnota z mastera
hodnota [hex] priemyselnej zbernice na MOVIMOT®
095 PO2 Pozadovana 8456 PO2 Pozadovana hodnota z mastera
hodnota [hex] priemyselnej zbernice na MOVIMOT®
096 PO3 Pozadovana 8457 PO2 Pozadovana hodnota z mastera
hodnota [hex] priemyselnej zbernice na MOVIMOT®
097 P11 Skuto€na 8458 P11 Skuto€na hodnota zo zariadenia
hodnota [hex] MOVIMOT® na master priemyselnej zbernice
098 P12 Skuto€na 8459 P12 Skuto€na hodnota zo zariadenia
hodnota [hex] MOVIMOT® na master priemyselnej zbernice
099 P13 Skuto€na 8460 PI3 Skuto€na hodnota zo zariadenia

hodnota [hex]

MOVIMOT® na master priemyselnej zbernice

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace
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- ™~ Diagnostika priemyselnej zbernice cez MF../MQ.. Diagnostické rozhranie

Monitor zbernice Monitor zbernice v softvéri MOVITOOLS® umozriuje pohodiné riadenie a vizualizaciu
v MOVITOOLS® cyklickych procesnych dat menica MOVIMOT®.
WY
Datei Setup 2
Monitorbetrieb
PA1 [0002 seveses. [ERTENERONRAN] o i sessssse sons [RIADENIGIN] v ] sessesn: [0206  PEY
PA2 [ﬁ prewr |DF|EHZAHL[°/°] vi PR P ...'Im R— I’W PEZ
PA3 [D3EB esenees: [FAMPE v | sasnsnss aen susssass asn[STATUSWORT 2 | somemen: [OF0E  PE3
Fal | o | Pz | PE1 | e | mx |
{ PADaten REGLER FREIGEGEBEN @
L Vergeben GERAT FREIGEGEBEN
A joro =] a7 PA-DATEN FREIGEGEBEN
RESET 8| e STORUNG / WARNUNG &
GERATEZUSTAND KEINE FREIGABE
DEZ 2 Animation
Ohlline ADDR; D SER
06238AXX
Viastnosti * jednoducha obsluha

+ jednoduché zapracovanie sa v riadiacich funkciach i bez pripojenia sa na zbernicu
(priprava uvedenia do prevadzky)

* integrovany do pracovnej plochy softvéru SEW MOVITOOLS®
* jednoduché a rychle vyhladavanie chyb
* najkratSia faza projektovania
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Diagnostika priemyselnej zbernice cez MF../MQ.. Diagnostické rozhranie = ~

Funkcia monitora Monitor zbernice predstavuje pre pouzivatela vykonnu pomdcku pre uvedenie
zbernice do prevadzky a vyhladavanie chyb. Umoznuje zobrazovat a interpretovat cyklicky sa
meniace procesné data medzi meni€om a riadenim.

Monitor priemyselnej zbernice umozriuje nielen pozorovanie prevadzky zbernice ako
pasivneho ugastnika, ale umoziuje aj aktivne riadenie menica.

Tym ma pouzivatel k dispozicii nasledujuce moznosti:

« interaktivne prevziat riadenie menica v jestvujicom zariadeni a tym kontrolovat
funkciou pohonu.

* na popredi (teda bez realne existujliceho zariadenia a mastera zbernice) simulovat

spbsob funkcie jednotlivého pohonu a tak testovat riadiace funkcie tesne pred
uvedenim do prevadzky.

Monitor zbernice
v prevadzkovom

rezime riadenia (1 [2]

+ ' FELDBUSMONITOR - MOVIMOTE
Datei Setup 2

Steuerbetrieb

PA1 Im snsasane ISTEUEHWDHT'I ¥ | sesunnsnsnant

=] sesseses [0207  PE{

--------- [EUSGANGSSTROM v ] seeveses [BT1E. PE2
............ [STATUSWORT2 =] seseesas [BE7  PE3
S 4
FET | PE2 | PE3 | K

REGLER FREIGEGEBEN

DREHZAHL %] Busdaten b
GERAT FREIGEGEBEN

beabachten

'T % nmax .
5] ———» 4 Pa.DATEN FREIGEGEREN < [5]
STURUNG # WARNUNG ‘
GERATEZUSTAND FREIGABE [VFC]
DEZ #1932 BIN 0010000000000000 Animation [
morio | R
06239AXX

[1] PO-data pred riadenim

[2] Pl-data z menica do riadenia

[3] Aktualne HEX hodnoty vystupnych procesnych dat (editovatelné)
[4] Aktualne HEX hodnoty vstupnych procesnych dat

[5] Zobrazenie momentalneho nastavenia
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Tabulka chyb rozhrani priemyselnej zbernice

16.2 Tabul'ka chyb rozhrani priemyselnej zbernice

Kéd chyby/oznacenie | Reakcia Pric¢ina Opatrenie

10 IPOSILLOP Zastavenie *  Chyba v programe IPOS, blizsie «  Skorigovat program IPOS, nacitat
programu IPOS vysvetlenie poskytne premenna a restart.

DO =0 IPOS H469.

14 Chyba snimaca Zastavenie *  Prerusenie jedného alebo oboch »  Skontrolovat elektrické spojenie
komunikacie so spojeni k priblizovaciemu medzi MQ.. a NV26.
zariadeni1n—1® snimacu NV26.

17 Prete€enie 'gg\i”glo » Porusena elektronika menica, prip. |+ Skontrolujte a v pripade potreby

zasobnika vplyv elektromagnetického rusenia. opravte uzemnenie a tienenie.
o »  Pri opakovanom vyskyte sa poradte

18 detecgnle so servisom spolo¢nosti SEW.

zasobnika

19 NMI

20 Nedefinovany

operacny kod

21 Zlyhanie ochrany

22 Nedovoleny

pristup slovo -
operand

23 Instrukcia -

nedovoleny
pristup

24 Nedovoleny

pristup - externa
zbernica

25 EEPROM *  Porucha pristupu na EEPROM »  Vyvolat nastavenie z vyroby "stav

pri expedicii", restartovat a nanovo
parametrizovat (pozor - program
IPOS sa pritom vymaze).

*  Pri opakovanom vyskyte sa poradte
so servisom spolo¢nosti SEW.

28 Timeout Vystupné * Vramci naplanovaného sledovanie |« Skontrolujte komunika¢né

priemyselnej procesné data =0 aktivacie neprebehla ziadna podprogramy mastera
zbernice DO =0 komunikacia medzi zariadenim
(vypinatelné) master a slave
32 IPOS pretecenie | Zastavenie * Poru8enie programovacich zasad «  Skontrolujte a opravte aplikacny
indexu programu IPOS viedlo k preteceniu vnutornej program IPOS
DO =0 pamate

37 Chyba Watchdog | Zastavenie * Chyba chodu systémového softvéru |+ Poradte sa so servisom
komunikacie spoloénosti SEW

41 Watchdog - S0 zarlad%m * |POS-Watchdog, ¢as vykonania « Skontrolujte ¢as, nastaveny v povele

A MOVIMO : < " "
doplnkové DO =0 programu IPOS je dlhsi ako " WdOn()".
zariadenie nastaveny ¢as Watchdog

45 Chyba *  Chyba po samocinnom teste * Vykonaijte restart. Pri opakovanom

inicializacie pri reStarte vyskyte sa poradte so servisom
spolo¢nosti SEW.

77 Neplatnariadiaca @ Zastavenie » Pokusali ste sa nastavit neplatny «  Skontrolujte hodnoty zapisované

hodnota IPOS programu IPOS rezim automatiky. externym riadenim
DO =0
83 Skrat navystupe Ziadna « DOO, DO1 alebo napajanie «  Skontrolujte kabelaz/zatazenie
snimacov VO24 ma skrat. vystupov DOO a DO1 spolu
s napajaniami snimacov.
91 Systémova chyba Ziadne * Jedného alebo viacerych ucastnikov | <  Skontrolujte napajanie a kabelaz
(MOVIMOT®) nemohol MQ.. v rdmci RS-485.
¢asového limitu oslovit. «  Skontrolujte adresy projektovanych
Ucastnikov.

97 Kopirovanie dat Zastavenie «  Prikopirovani sady dat sa vyskytla | » Pokuste sa znova skopirovat data
komunikacie chyba. Data nie su konzistentné. alebo predtym vykonajte nastavenie
so zariadenim z vyroby "Stav pri expedicii" spolu
MOVIMOT® s restartom.

DO =0
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Stavova LED

17 Diagnostika zariadenia MOVIMOT®
17.1 Stavova LED

Stavova kontrolka LED sa nachadza na vrchnej strane meni¢a MOVIMOT® (pozri
nasledujuci obrazok).

Vlyznam stavov

stavovej LED

)

(o)

=T

(o) ———[1]

e © WS

MM15C-503-00
08241198/1,5KW
DT90L4A,DT90S4A

)

@

[1] Stavova LED meniéa MOVIMOT®

50867AXX

3-farebnou LED kontrolkou sa signalizuju prevadzkové a chybové stavy.

Farba LED Stav LED Prevadzkovy stav Opis
kontrolky | kontrolky
- nesvieti Zariadenie nie je Nie je pripojené napajanie 24 V
pripravené na prevadzku
zlta pravidelné Zariadenie nie je Prebieha faza autotestu alebo 24 V napajanie je
blikanie pripravené na prevadzku | pritomné, ale sietové napétie nie je v poriadku.
zlta pravidelné Pripravené na prevadzku @ Odbrzdenie brzdy bez uvolnenia pohonu
rychle blikanie je aktivované (len pri S2/2 = "ON")
zlta trvale svieti Zariadenie je pripravené Napajacie napéatie 24 V a siefové napétie su
na prevadzku, ale pristroj | v poriadku, ale nie je Ziadny signal uvolnenia
je zablokovany
zelenal/zlta | blika Zariadenie je pripravené | Porucha komunikacie pri cyklickej datovej
s meniacimi na prevadzku, ale je doSlo  vymene
sa farbami k Timeout-u
zelena trvale svieti Jednotka je uvolnena Motor je v prevadzke
zelena pravidelné Prudové obmedzenie Motor sa nachéadza pri hranici prddového
rychle blikanie obmedzenia
cervena trvale svieti Zariadenie nie je Skontrolujte napajanie 24 Vpc.
pripravené na prevadzku | Dbaijte na to, aby bolo pripojené vyhladené
jednosmerné napétie s minimalnym zvinenim
(Cinitel zvinenia max. 13 %)
cervena 2 x zablika, Chyba 07 Medziobvodové napétie je prili§ vysoké
prestavka
cervena pomalé blikanie | Chyba 08 Chyba kontroly otacok (len pri S2/4 = "ON")
Chyba 90 Nespravne priradenie motor — meni¢
Chyba 09 (napr. MM03 — DT71D4 /A\)
Chyba 17 az 24, 37 Chyba CPU
Chyba 25, 94 Chyba EEPROM
gervena 3 x zablika, Chyba 01 Nadprud koncového stupna
prestavka Chyba 11 Prehriatie koncového stupna
cervena 4 x zablika, Chyba 84 Prehriatie motora
prestavka Nespravne priradenie motor — frekvenény meni¢
cervena 5 x zablika, Chyba 89 Prehriatie brzdy
prestavka Nespravne priradenie motor — frekvenény meni¢
c¢ervena 6 x zablika, Chyba 06 Vypadok sietovej fazy
prestavka
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Diagnostika zariadenia MOVIMOT®

17.2 Tabul'ka chyb

Chyba

Casovy limit (Timeout) komunikacie
(motor zostane stat, bez chybového
kodu)

Pri¢ina/Riesenie

A Chybajuce spojenie L, RS+, RS- medzi zariadenim MOVIMOT® a masterom RS-485.
Skontrolujte a obnovte spojenie.

B Elektromagnetické ruSenie. Skontrolujte, prip. vylepSite tienenie datovych vedeni.

C Nespravny (cyklicky) typ pri acyklickom protokolovom ¢ase medzi jednotlivymi
telegramami je vacsi nez 1 s (€as €asového limitu).
Skontrolujte pocet zariadeni MOVIMOT®, pripojenych k masteru (smie byt pripojenych
maximalne 8 zariadeni MOVIMOT® ako podriadenych zariadeni (slave) pri cyklickej
komunikacii).
Cyklus telegramu skratte alebo zvolte typ telegramu "acyklicky".

Medziobvodové napitie je prilis
nizke, bol rozpoznany vypadok siete
(motor zostal stat, bez chybového
kodu)

Skontrolujte siefové privody, siefové napétie a 24 V napajacie napatie elektroniky na prerusenie.
Skontrolujte hodnotu 24 V napajacieho napétia elektroniky (pripustny rozsah napétia 24 V £ 25 %,
EN61131-2 koeficient zvinenia max. 13 %)

Motor sa samocinne rozbehne, akonahle sietové napatie dosiahne normaine hodnoty.

Chybovy kéd 01
Nadprud koncového stupna

Skrat na vystupe menica
Skontrolujte spojenie medzi vystupom meni¢a a motorom, ako aj vinutie motora na skrat.
Chybu potvrdit vypnutim 24 Vpc napajania alebo resetom chyby.

Chybovy koéd 06

Vypadok fazy

(Chyba méze byt rozpoznana len
pri zatazeni pohonu)

Skontrolujte, ¢i v siefovych privodoch nedoslo k vypadku fazy. Chybu potvrdit vypnutim 24-Vpe
napajania alebo resetom chyby.

Chybovy koéd 07
Napétie na medziobvode je prilis
vysoké

Prili§ kratky ¢as rampy — predizte ¢as rampy.
Chybné pripojenie brzdovej cievky/brzdného odporu
— Skontrolujte, prip. opravte pripojenie brzdovej cievky/brzdného odporu.
C Nespravny vnutorny odpor brzdovej cievky/brzdného odporu
— Skontrolujte vnutorny odpor brzdovej cievky/brzdného odporu
(pozri kapitolu "Technické udaje").
D Tepelné pretazenie brzdného odporu — Nespravne dimenzovany brzdny odpor.
E Nepripustny rozsah siefového vstupného napétia — vstupné siefové napatie
skontrolujte na pripustny rozsah napétia
Chybu potvrdit vypnutim 24-Vp napéjania alebo resetom chyby.

w >

Chybovy kod 08
Sledovanie otac¢ok

Chybovy koéd 11

Tepelné pretazenie koncového
stupna alebo vnatorna chyba
zariadenia

Chybovy kod 17 az 24, 37
Chyba CPU

Chybovy kéd 25, 94
Chyba EEPROM

Doslo k spusteniu kontroly otacok, zatazenie pohonu je prili§ vysoké — znizte zataZenie pohonu.
Chybu potvrdif vypnutim 24-Vpc napajania alebo resetom chyby.

Vycistite chladiace teleso
Znizte teplotu okolia
Zabrarte hromadeniu tepla
Znizte zatazenie pohonu

Chybu potvrdif vypnutim 24-Vpc napajania alebo resetom chyby.
Chybu potvrdit vypnutim 24-Vpc napajania alebo resetom chyby.

Chybu potvrdit vypnutim 24-Vp napdjania alebo resetom chyby.

Chybovy kéd 84
Tepelné prefazenie motora

*  Pri vzdialenej montazi menica MOVIMOT® prepnite prepina¢ DIP S1/5 do polohy "ON".

«  Pri kombinaciach "zariadenia MOVIMOT® s motorom s nizsim vykonovym stupriom"

skontrolujte polohu prepinaca DIP S1/6.

Znizte teplotu okolia

Zabrante hromadeniu tepla

Znizte zatazenie motora

Zvysenie otacok

Ak sa chyba ohlasi kratko po prvom uvolneni, skontrolujte kombinaciu pohonu a menica

frekvencie MOVIMOT®.

«  Pri pouziti zariadenia MOVIMOT® s aktivovanou doplnkovou funkciou 5 doslo k reakcii
tepelnej ochrany motora (termostat vinutia TH) — znizte zatazenie motora.

Chybu potvrdit vypnutim 24-Vp napajania alebo resetom chyby.
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Chyba

Pri¢ina/Riesenie

Chybovy kéd 89

Tepelné pretazenie brzdovej cievky
alebo chybna brzdova cievka,
nespravne pripojenie brzdovej
cievky

Predizte nastaveny &as rampy

Kontrola brzdy (pozri kapitolu "Kontrola a udrzba")

Skontrolujte pripojenie brzdovej cievky

Kontaktujte servis spolo¢nosti SEW

V pripade, ze kratko po prvom uvolneni je hlasena chyba, skontrolujte, prosim, kombinaciu
pohonu (brzdovej cievky) a frekvenéného menica MOVIMOT®.

- Pri kombinaciach "zariadenia MOVIMOT® s motorom s niz&im vykonovym stupriom"
skontrolujte polohu prepina¢a DIP S1/6.

Chybu potvrdit vypnutim 24-Vp napajania alebo resetom chyby.

Chybovy kod 91

Komunikaéna chyba medzi branou
priemyselnej zbernice a meniéom
MOVIMOT® (Tuto chybu vygeneroval
zbernicovy modul)

«  Skontrolujte elektrické prepojenie medzi branou priemyselnej zbernice a zariadenim
MOVIMOT® (RS-485)
* Chyba sa po odstraneni pri€iny automaticky odstrani, restart cez riadiace slovo nie je mozny.
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18 Technické udaje

V. . - .

rVA 7 " Technické udaje

i Technické udaje pre rozhranie DeviceNet MFD..
P| Hz

18.1 Technické udaje pre rozhranie DeviceNet MFD..

Elektricka Specifikacia rozhrania MFD

Napajanie elektroniky MFD cez DeviceNet

U =11 V...25 V podla $pecifikacie DeviceNet
IE €100 mA

Vstupné napatie pre menice a snimace
(svorka 11/13)

U=+24V +/-25%

Oddelenie potencialov

Spoésob pripojenia zbernice

Potencial DeviceNet a vstupy/vystupy
Potencial DeviceNet a MOVIMOT®

Konektor Micro-Style Male (M12)

Binarne vstupy (snimace)

Urovet signalu

Kompatibilna s SPS podla EN 61131-2 (digitalne vstupy typu 1), Ri = 3,0 kQ,
Vzorkovaci interval cca 5 ms
15 V...+30 V "1" = Kontakt uzavrety / -3 V...+5 V "0" = Kontakt otvoreny

Napajanie snimacov
Menovity prud
Interny Ubytok napatia

Binarne vystupy (aktory)
Uroven signalu
Menovity prud
Zvodovy prud
Interny ubytok napatia

24 \/pc podla EN 61131-2 odolné proti rusivému napétiu a skratu
¥ 500 mA
max. 1V

SPS-kompatibilné podla EN61131-2, ochrana proti rusivému napétiu a skratu
"0"=0V, "" =24V
500 mA
max. 0,2 mA
max. 1V

Dizka vedenia RS-485

30 m medzi MFD a zariadenim MOVIMOT® pri oddelenej montazi

Teplota okolia

Teplota skladovania

-25°C...60°C
-25°C..85°C

Krytie

IP65 (montaz na pripajacom module MFZ.., vSetky konektory utesnené)

Specifikacia DeviceNet

Variant protokolu

Pripajacia suprava master-slave s Polled I/O a Bit-Strobe /O

Podporované prenosové rychlosti 500 kBaud
250 kBaud
125 kBaud
Dizka vedeni DeviceNet Pozri $pecifikacia DeviceNet V 2.0
500 kBaud 100 m
250 kBaud 200 m
125 kBaud 400 m
Zakon¢enie zbernice 120 ohmov (pripojit externe)
Konfiguracia procesnych dat bez DI/DO 2 PD
MFD21/MFD22/MFD32 3PD
Konfiguracia procesnych dat s DI/DO 2 PD + DI/DO
MFD21/MFD22 3 PD + DI/DO
0 PD + DI/DO
Konfiguracia procesnych dat s DI 2 PD + DI
MFD32 3 PD + DI
0 PD + DI
Nastavenie adresy Prepina¢ DIP
Dizka procesnych dat Prepinac¢ DIP
1/0 Enable Prepinac DIP
Nazov suboru EDS MFD2x.eds
MFD3x.eds
Meno bitmapového suboru MFD2x.bmp
MFD3x.bmp
Nazov suboru ikony MFD2x.ico
MFD3x.ico
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Technické udaje pre rozhranie DeviceNet MQD..

18.2 Technické udaje pre rozhranie DeviceNet MQD..

Elektricka Specifikacia MQD

Napajanie elektroniky MQD cez DeviceNet

U =11 V...25 V podla Specifikacie DeviceNet
I €250 mA

Vstupné napatie pre menice a snimace
(svorka 11/13)

Oddelenie potencialov

Sposob pripojenia zbernice

U=+24V +/-25%

Potencial DeviceNet a vstupy /MOVIMOT®
Potencial DeviceNet a vystupy

Konektor Micro-Style Male (M12)

Binarne vstupy (snimace)

Urovet signalu

Kompatibilna s SPS podla EN 61131-2 (digitalne vstupy typu 1), Ri = 3,0 kQ,
Vzorkovaci interval cca 5 ms
15 V...+30 V "1" = Kontakt uzavrety / -3 V...+5 V "0" = Kontakt otvoreny

Napajanie snimacov
Menovity prud
Interny Ubytok napatia

Binarne vystupy (aktory)
Uroven signalu
Menovity prud
Zvodovy prud
Interny ubytok napatia

24 \/p¢ podla EN 61131-2 odolné proti rusivému napétiu a skratu
¥ 500 mA
max. 1V

Kompatibilny s SPS podla EN 61131-2, odolné proti ruSivému napatiu a skratu
"0"=0V, "" =24V
500 mA
max. 0,2 mA
max. 1V

Dizka vedenia RS-485

30 m medzi MQD a zariadenim MOVIMOT® pri oddelenej montazi

Teplota okolia

Teplota skladovania

-25°C...60°C
-256°C..85°C

Krytie

IP65 (montaz na pripajacom module MFZ.., vSetky konektory utesnené)

Specifikacia DeviceNet

Variant protokolu

Pripajacia suprava master-slave s Polled I/O a Bit-Strobe /O

Podporované prenosové rychlosti 500 kBaud
250 kBaud
125 kBaud
Dizka vedeni DeviceNet pozri $pecifikacia DeviceNet V 2.0
500 kBaud 100 m
250 kBaud 200 m
125 kBaud 400 m

Zakoncéenie zbernice

120 Q (pripojit externe)

Konfiguracia procesnych dat

1-10 slov procesnych dat s a bez parametrizacného kanalu (pozri kapitolu
"Konfiguracia procesnych dat")

Odpoved’ bitového impulzu

Spéatné hlasenie o stave zariadenia MQD cez bitovy impulz vstupnych/vystupnych dat

Nastavenie adresy Prepina¢ DIP
Dizka procesnych dat Prepina& DIP
Nazov suborov EDS MQD2x.eds
MQD3x.eds
Meno bitmapovych suborov MQD2x.bmp
MQD3x.bmp
Meno ikonovych suborov MQD2x.ico
MQD3x.ico
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18.3 Technické udaje rozhrania CANopen MFO..

Elektricka Specifikacia rozhrania MFO

Napajanie elektroniky MFO U=+24V +/-25%
I £100 mA
Oddelenie potencialov » Potencial CAN a vstupy/vystupy
-+ Potencial CAN a MOVIMOT®
Vstupné napitie pre menice a snimace U=+24V +/-25%
(svorka 11/13)
Sposob pripojenia zbernice Konektor Micro-Style Male (M12)
Binarne vstupy (snimace) Kompatibilna s SPS podla EN 61131-2 (digitalne vstupy typu 1), Ri = 3,0 kQ,
] Vzorkovaci interval cca 5 ms
Uroven signalu 15 V...+30 V "1" = Kontakt uzavrety / -3 V...+5 V "0" = Kontakt otvoreny
Napajanie snimacov 24 \/p¢ podla EN 61131-2 odolné proti rusSivému napétiu a skratu
Menovity prud ¥ 500 mA
Interny Ubytok napatia max. 1V
Binarne vystupy (aktory) Kompatibilny s SPS podla EN 61131-2, odolné proti ruSivému napétiu a skratu
Uroven signalu "0"=0V,""=24V
Menovity prud 500 mA
Zvodovy prud max. 0,2 mA
Interny ubytok napatia max. 1V
Dizka vedenia RS-485 30 m medzi MFO a zariadenim MOVIMOT® pri oddelenej montazi
Teplota okolia -25°C..60°C
Teplota skladovania -25°C ..85°C
Krytie IP65 (montaz na pripajacom module MFZ.., vSetky konektory utesnené)

Specifikacia CANopen

Variant protokolu 1 SDO, 1 PDO, Emergency, Lifetime
Podporované prenosové rychlosti 1 MBaud
» 500 kBaud
+ 250 kBaud
+ 125kBaud
Dizka vedenia CANopen Pozri Specifikacia CANopen DR(P) 303
1 MBaud 40 m
500 kBaud 100 m
250 kBaud 200 m
125 kBaud 400 m
Zakon¢enie zbernice 120 Q (pripojit externe)
Konfiguracia procesnych dat bez DI/DO 2PD
MFO21/MFO22/MFO32 3PD
Konfiguracia procesnych dat s DI/DO 2 PD + DI/DO
MFO21/MFO22 3 PD + DI/DO
0 PD + DI/DO
Konfiguracia procesnych dat s DI 2 PD + DI
MFO32 3 PD + DI
0 PD + DI
Nastavenie adresy Prepinac DIP
Dizka procesnych dat Prepina¢ DIP
1/0 Enable Prepinac DIP
Subory EDS Pozri kapitola "Uvedenie do prevadzky so zbernicou CANopen"
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Technické udaje priemyselnych rozdelovacov

18.4 Technické udaje priemyselnych rozdelovacov

Technické udaje
MF.../2.3.,
MQ.../Z.3.

Technické udaje
MF../Z.6.,
MQ../Z.6.

MF../Z2.3.
MQ../Z.3.
Teplota okolia -25°C ...60°C
Teplota skladovania -25°C..85°C

Krytie IP65 (rozhranie priemyselnej zbernice a pripajacie kable motora su
namontované a priskrutkované, vSetky konektory su utesnené)
Rozhranie PROFIBUS, InterBus, DeviceNet, CANopen, AS-Interface

Pripustna dizka vedenia
motora

Hmotnost

max. 30 m (s hybridnym kablom SEW, typ B)
pri znizeni prierezu voci sietovému privodu
Dodrzte istenie privodul!

cca 1,3 ms

MF../Z.6.
MQ../Z.6.

Servisny spina¢

Vykonovy odpojovac¢ a isti¢ vedenia
Typ: ABB MS 325 - 9 + HK20
Ovladanie spinaca: Cierny/Cerveny, trojpolohovo uzamykatelny

Teplota okolia

-25°C..55°C

Teplota skladovania

Krytie

Rozhranie

-25°C..85°C

IP65 (rozhranie zbernice, veko sietovej pripojky a veko pripojenia motora st
namontované a zoskrutkované, vSetky zasuvné konektory su utesnené)

. PROFIBUS, InterBus, DeviceNet, CANopen, AS-Interface

Pripustna dizka
vedenia motora

max. 30 m (s hybridnym kablom SEW, typ B)

Hmotnost

cca 3,6 ms
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Technické udaje
priemyselného
rozdelovaca
MF../MM../Z2.7.,
MQ../MM../Z2.7.

V. . - .

VA 7 " Technické udaje

i Technické udaje priemyselnych rozdelovacov
P| Hz

Typ priemyselného rozdelfovaca

MF../MM..-503-00/Z.7
MQ../MM..-503-00/Z.7

MMO03C MMO05C MMO7C MM11C MM15C

Zdanlivy vystupny vykon pri

Ugiet = 380...500 V SN 1,1 kVA 1,4 kVA 1,8 kVA 2,2 kVA 2,8 kVA

Pripajané napitia Usiet 3x 380 Vac /400 Ve / 415 Vac /460 Vo /500 Vac

Pripustny rozsah Usgiet =380 Vac - 10 % ... 500 Vpc + 10 %

Sietova frekvencia fsiet 50Hz .. 60 Hz+ 10 %

Menovity prad odoberany

zo siete Isief 1,3 AAC 1,6 AAC 1,9 AAC 2,4 AAC 3,5 AAC

(pri Ugje¢ = 400 Vc)

Vystupné napitie Ua 0...Ugjet

Vystupna frekvencia fa 2...100 Hz

RozliSenie 0,01 Hz

Pracovny bod 400 V pri 50 Hz / 100 Hz

Menovity V)'lstupny pl'l:ld IN 1,6 AAC 2,0 AAC 2,5 AAC 3,2 AAC 4,0 AAC

Vykon motora S1

Pvot | 0,37 kW | 0,55kW | 0,75 kW 1,1 kW 1,5 kW

Vykon motora S3 25 % ED

Frekvencia PWM 4/8/16" kHz

Pridové obmedzenie Imax v motorickej prevadzke: 160 % pri X a /A
pri generatore: 160 % pri L a A

Maximalne dizka kablov motora 15 m (s hybridnym kablom SEW, Typ A)

Externy brzdny odpor Rmin 150 Q

Odolnost proti ruseniu spifia EN 61800-3

Rusivé vyzarovanie vyhovuje norme EN 61800-3 aj triede A medznych hodnét
podla normy EN 55011 a EN 55014

Teplota okolia Oy -25 °C...40 °C (znizenie Py: 3 % Iy na K po max. 60 °C)

Teplota skladovania Y9 | -25°C..85°C

Krytie IP65 (rozhranie zbernice, veko siefovej pripojky a veko
pripojenia motora su namontované a zoskrutkované, vsetky
zasuvné konektory su utesnené)

Prevadzkovy rezim DB (EN 60149-1-1 a 1-3), S3 max. pracovny cyklus 10 minut

Spodsob chladenia (DIN 41 751) Prirodzené chladenie

Nadmorska vyska instalacie h <1000 m (znizenie Py: 1 % na 100 m od nadmorskej vysky
1000 m, pozri aj prevadzkovy navod MOVIMOT®, kapitola
"Elektricka in§talacia — Pokyny na instalaciu")

Ext. Napajanie elektroniky sv. 11 | U=+24V £ 25 %, EN 61131-2, zvySkové zvinenie max. 13 %

sv. 13 | Ig <250 mA (typ. 150 mA pri 24 V (len MOVIMOT®)

Vstupna kapacita 100 puF

Rozhranie PROFIBUS, InterBus, DeviceNet, CANopen, AS-Interface

Hmotnost cca 3,6 ms

1) Frekvencia PWM 16 kHz (bez Sumu):

Pri nastaveni prepina¢a DIP-SWITCH S1/7 = ON (vyrobné

nastavenie) zariadenia pracuju s frekvenciou PWM 16 kHz (bez Sumu) a prepinaju v zavislosti od teploty
chladiaceho telesa po krokoch spat na nizsiu taktovaciu frekvenciu.
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Technické udaje priemyselnych rozdelovacov

Technické udaje priemyselného rozdelovac¢a MF../MM../2.8., MQ../MM../Z.8.

Typ priemyselného rozdelfovaca

MF../MM..-503-00/Z.8
MQ../MM..-503-00/Z.8

MMO3C  MMO5C A MM07C | MM11C | MM15C | MM22C  MM30C MM3XC

Zdanlivy vystupny vykon pri

Ugiet = 380...500 V SN

11kVA | 14kVA 18kVA | 22kVvA | 28kVA |]38kVA | 51kVA 6,7 KVA

Pripajané napétia Usiet
Pripustny rozsah

Sietova frekvencia fsiet

3% 380 Vac /400 Vg / 415 Vac / 460 Vac / 500 Vac
Ugiet = 380 Vac - 10 % ... 500 Vg + 10 %

50Hz ...60 Hz+10 %

Menovity prad odoberany

zo siete Isief 1,3 AAC 1,6 AAC 1,9 AAC 2,4 AAC 3,5 AAC 5,0 AAC 6,7 AAC 8,6 AAC
(pri Ugje¢ = 400 Vac)

Vystupné napitie Ua 0...Ugjet

Vystupna frekvencia fa 2...100 Hz

RozliSenie 0,01 Hz

Pracovny bod

400 V pri 50 Hz / 100 Hz

Menovity V)'lstupny pl'l:ld IN 1,6 AAC 2,0 AAC 2,5 AAC 3,2 AAC 4,0 AAC 5,5 AAC 7,3 AAC 9,6 AAC
Vykon motora S1 3,0 kW
Pvot | 0,37 kW | 0,55 kW | 0,75 kW 1,1 kW 1,5 kW 2,2 kW 3,0 kW
Vykon motora S3 25 % ED 4,0 kW
Frekvencia PWM 4/8/16" kHz
Priudové obmedzenie Imax | Vv motorickej prevadzke: 160 % pri A\ a A\
pri generatore: 160 % pri.la A
Maximalne dizka kablov 15 m (s hybridnym kablom SEW, Typ A)
motora
Externy brzdny odpor Rmin | 150 Q 68 Q
Odolnost proti ruseniu spifia EN 61800-3
Rusivé vyzarovanie vyhovuje norme EN 61800-3 aj triede A medznych hodnét podla normy EN 55011 a EN 55014
Teplota okolia ¥y | -25 °C...40 °C (znizenie Py: 3 % Iy na K po max. 55 °C) 2)
Teplota skladovania 9. |-25°C..85°C
Krytie IP65 (rozhranie zbernice, veko sietovej pripojky a veko pripojenia motora s namontované
a zoskrutkované, vsetky zasuvné konektory su utesnené)
Prevadzkovy rezim DB (EN 60149-1-1 a 1-3), S3 max. pracovny cyklus 10 minut
Sposob chladenia (DIN 41 751) Prirodzené chladenie
Nadmorska vyska instalacie h <1000 m (znizenie Py: 1 % na 100 m od nadmorskej vysky 1000 m, pozri aj prevadzkovy
navod MOVIMOT®, kapitola "Elektricka inStalacia — Pokyny na instalaciu™)
ext. Napajanie elektroniky sv. 11 | U=+24V £ 25 %, EN 61131-2, zvySkové zvinenie max. 13 %
sv. 13 | Ig <250 mA (typ. 150 mA pri 24 V (len MOVIMOT®)

Vstupna kapacita 100 uF

Servisny spinaé

Rozhranie

Zatazovy odpajac
Typ: ABB OT16ET3HS3ST1
Ovladanie spinaca: Cierny/Cerveny, trojpolohovo uzamykatelny

PROFIBUS, InterBus, DeviceNet, CANopen, AS-Interface

Hmotnost

Konstrukéna velkost 1: cca 5,2 ms
Konstrukéna velkost 2: cca 6,7 ms

1) Frekvencia PWM 16 kHz (bez Sumu): Pri nastaveni prepina¢a DIP-SWITCH S1/7 = ON (vyrobné nastavenie) zariadenia pracuju
s frekvenciou PWM 16 kHz (bez $umu) a prepinaju v zavislosti od teploty chladiaceho telesa po krokoch spat na nizsiu taktovaciu

frekvenciu.

2) -25°C...40 °C pri S3 25 % ED (po max. 55 °C pri S3 10 % ED)
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l Device Net Statement of Conformance

Technické udaje
Vyhlasenie o zhode pre MFD2X

SOC dataas of 3

18.5 Vyhlasenie o zhode pre MFD2X

- 24 - 2000

Fill in the blank or the appropriate box

General Conforms to DeviceNet Specification Volume | - Release 2 Volume Il - Release 2
Device
Data Vendor Name SEW Eurodrive GmbH
Device Profile Name Vendor Specific
Product Name SEW-MOVIMOT-MFD 2x
Product Catalog Number 6
Product Revision 1,01
DeviceNet Physical Network Power Consumption (Max) 04A @ 11V dc (WOfo case)
Conformance Data
Connector Style Open-Hardwired D Sealed-Mini EI
Open-Pluggable |:| Sealed-Micro
Isolated Physical Layer Yes I:I
No
LEDs Supported Module |:| Combo Mod/Net
None I:l Network I:I I/0 I:I
MAC ID Seting DIP Switch Software Setable |
Other
Default MAC 1D 63
Communication Rate Setting DIP Switch Software Settable |:|
Other
Communication Rates Supported 125k bi's 500K bit's
250k bit's
DeviceNet Device Network Behavior Group 2 Client |:| Group 2 Only Client |:|
Communication Check All That Apply Group 2 Server |:| Group 2 Only Server
Data Peer-To-Peer I:l Tool (not a Device) I:I
UCMM Explicit Message Groups Supported Group 1 |:l Group 2 |:| Group 3 |:l
Dynamic I/0 Message Groups (Peer to Peer) Group 1 |:| Group 2 D Group 3 |:|
Default I/O Data Address Path Input:  Class 4 Inst. 64 At 3
Output:  Class 4 Inst 64 Atr. 3
Fragmented Ex plicit Messaging Supported Yes No I:I
If yes, Acknowledge TimeOut 1000 ms
Typical Target Addresses
Consumption Service 16 Class 1 Inst. 1 Atr. 7
Production Service 14 Class 1 Inst. 1 Atr. 7

03333BXX
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l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet
Required

Object
Implementation

Identity Object 0x01
Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Attributes Open 1 Revision |:| |:|
2 Max instance D |:|
None Supported 3 Number of Instances |:| |:|
4 Optional atrributes list D |:|
5  Optional services list |:| |:|
6  Max Id of class attributes |:| |:|
7 Max Id of instance attributes |:| |:|
DeviceNet Services Parameter Options
Services [l GetAtributes Al
D Reset
IX' None Supported |:| Get Attribute_Single
|:| Find_Next Obiject instance
Object Instance ID  Description Get Set  Value Limits
Attributes Open 1 Vendor L] =c1
2 Devicetype [1 =100
3 Product code ] =6
4 Revision (] =oy
5 Status (bits supported) ]
6  Serial number L] =(823459)
7 Product name [[] SEW-MOVIMOT-MFD 2
8 St RN
9  Config. Consistency Value D |:|
10 Heartbeat Interval D D
DeviceNet Services Parameter Options
Services [] GetAtributes Al
Reset 0
Get Atribute_Single
[l setAtribute_Single
Vendor Specific Additions If yes, fill out the Vendor Specific Yes |:|
Additions form on page F-7. No

Get indicates atribute value is returned by the Get Atrribute Single service.
Set indicates atribute value is writien to by the Set Atrribute Sinale service.

Priru¢ka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace

03334BXX

167




18

168

EVA| |n

Technické udaje

Vyhlasenie o zhode pre MFD2X

l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet
Required
Object
Implementation

Message Router Object 0x02

Object Class
Attributes Open

None Supported

ID Description

Get Set Value Limits

Revision
Optional attribute list
Optional service list

[ B B

Max ID of class atfributes
7 Max ID of instance atfributes

Lo
Lo

L] O

Services

None Supported

DeviceNet Services

Parameter Options

[] GetAtributes Al
[] GetAtribute_Single

Object Instance
Attributes Open

None Supported

1D Description

Get Set Value Limits

Object list
Maximum connections supported

w N -

Number of active connections
4 Active connections list

Services

None Supported

DeviceNet Services

Parameter Options

[] GetAtributes_Al
|:| Get_Atfribute_Single

Vendor Specific Additions

Ifyes, fill out the Vendor Specific
Additions form on page F-7.

[x]

|Z| Get indicates atribute value is returned by the Get Atribute Sinale service.
Set indicates atribute value is writien to by the Set Atribute Sinale service.
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l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet DeviceNet Object 0x03
Required Object Class ID Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision ] =0
Implementation || None Supported
DeviceNet Services Parameter Options
Services D Get_Attribute_Single
None Supported
Object Instance ID  Description Get Set  Value Limits
Atributes Open 1 MACID [] =063
2 Baudrate ] =02
|:| None Supported 3 BOI |:| =(0)
4 Bus-off counter =(0..255)
5  Allocation information |:|
6  MAC ID switch changed L1 =0
7 Baud rate switch changed |:| =(0)
8  MAC ID switch value L] =63
9 Baud rate switch value ] =02
DeviceNet Services Parameter Options
Services Get_Attribute_Single
Set Atribute_Single
|:| None Supported Allocate M/S connection set
Release M/S connection set
Vendor Specific Additions If yes, fill out the Vendor Specific Yes |:|
Additions form on page F-7. No

Get indicates atrribute value is returned by the Get Atribute Single service.
Set indicates atrribute value is written to by the Set Atribute Single service.
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v Vyhlasenie o zhode pre MFD2X

I Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Connection Object 0x05

Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision RN
Implementation None Supported

DeviceNet Services

Parameter Options

Services [] Reset
[] Creae
None Supported |:| Delete
[] GetAtibute_Single
|:| Find_Next_Object Instance
Object Instance Predefined M/S Connections Peer to Peer Connections Max Instances
Complete the Object Instance section  Explicit Message Explicit Message |:| Total
for each Instance type supported. Polled |:| Server Client
Indicate Prodliction trigger, Bit Strobed | Dynamic 1/0 [l Total
Transport type and Transport Change of State D Server Client
Class supported for Dynamic I/O. Cyclic D
Production trigger(s) Cycdic [] cos[] Apptig [ ]
Transport ty pe(s) Server Client  []
Transport class(es) ] 2 3]
ID  Description Get Set  Value Limits
Attibutes Open 1 Stk ]
2 Instance type |:|
3 Transport Class trigger x] []
4 Produced connection ID [l
5 Consumed connection ID ]
6 Initial comm. characteristics ]
7 Produced connection size |:|
8  Consumed connection size |Z| |:|
9 Expected packet rate =(0..65530)
12 Watchdog ime-out action [l
13 Produced connection path length ]
14 Produced connection path |:|
15 Consumed connection path length |Z| |:|
16 Consumed connection path [l
17 Producton infibit ime ] =
DeviceNet Services Parameter Options
Services [X] Reset
[] Delete
] Avply_Atrioutes
[X] GetAtibute Single
[X] SetAtribute_Single
Vendor Specific Additions Ifyes, fill out the Vendor Specific Yes |:|
Additions form on page F-7. No

Get indicates attribute value is returned by the Get Atribute_Single service.
|X| Set indicates atiribute value is written to by the Set Atribute_Single service.
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B Device Net
DeviceNet Connection Object 0x05
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attibutes Open 1 Revision HEN
Implementation None Supported
DeviceNet Services Parameter Options
Services [] Reset
[] Crete
None Supported [] Dekt
[] GetAtibute Single
[] Find Next Object Instance
Object Instance Predefined M/S Connections Peer to Peer Connections Max Instances
Complete the Object Instance section  Explicit Message |:| Explicit Message |:| Total
for each Instance type supported. Polled Server Client
Indlicate Production trigger; Bit Strobed ] Dynamic 1/0 ] Total
Transport type and Transport Change of State |:| Server Client
Class supported for Dynamic VO. Cyclic ]
Production trigger(s) Cycic [ ] COS[] Apptig [ ]
Transport ty pe(s) Server Client [ ]
Transport class(es) ] 2 3]
ID  Description Get Set  Value Limits
Attibutes Open 1 Stte ]
2 Instance type ]
3 Transport Class trigger I:I
4 Produced connection ID ]
5  Consumed connection ID D
6 Initial comm. characteristics ]
7 Produced connection size ]
8  Consumed connection size ]
9  Expected packetrate =(0..65530
12 Watchdog ime-out action []
13 Produced connection path length ]
14 Produced connection path ]
15 Consumed connection path length ]
16 Consumed connection path ]
17 Production inhibit e [] =0
DeviceNet Services Parameter Options
Services Reset
[] Dekt
[] Avply_Atributes
Get Atribute_Single
Set Atribute_Single
Vendor Specific Additions If yes, fill out the Vendor Specific Yes D
Addiions form on page F-7. No
Get indicates attribute value is returned by the Get Attribute_Single service.
Set indicates atfribute value is written to by the Set Attribute_Single service.
03338BXX
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l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Connection Object 0x05
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision O O

Implementation None Supported

DeviceNet Services

Parameter Options

Services Reset
Create
None Supported Delete

Get_Atrribute_Single
Find_Next Object Instance

[N

Peer to Peer Connections Max Instances

Object Instance Predefined M/S Connections

Complete the Object Instance section  Explicit Message |:|

for each Instance type supported. Polled |:|

Indicate Production trigger, Bit Strobed

Transport type and Transport Change of State |:|

Class supported for Dynamic //O. Cyclic |:|
Production trigger(s) Cyclic
Transport ty pe(s) Server
Transport class(es)

Explicit Message |:| Total
Server Client

Dynamic /0 ] Total
Server Client

cos [ Aco.tia []
Clent  [_]
2 3]

W3

1D Description

@
o

Set  Value Limits

Attributes Open 1 State |Z| |:|
2 Instance type |Z| |:|
3 Transport Class trigger |:|
4 Produced connection ID |:|
5  Consumed connection ID |:|
6 Iniial comm. characteristics |X| |:|
7 Produced connection size |Z| |:|
8  Consumed connection size |Z| |:|
9  Expected packet rate =(0..65530)
12 Watchdog time-out action |:|
13 Produced connection path length |:|
14 Produced connection path |X| |:|
15 Consumed connection path length |Z| |:|
16 Consumed connection path |Z| |:|
17 Production inhibit time ] =0
DeviceNet Services Parameter Options
Services Reset
|:| Delete
(]  Apply_Atributes
|Z| Get_Atrribute_Single
Set Atribute_Single
Vendor Specific Additions Ifyes, fill out the Vendor Specific Yes []
Additions form on page F-7. No

Get indicates atfribute value is returned by the Get Atrribute Single service.
Set indicates atribute value is written to by the Set Atribute Single service.

03339BXX
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l Device Net Statement of Conformance
DeviceNet Register Object 0x07
Required Object Class ID Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision 1 [
Implementation
None Supported
DeviceNet Services Parameter Options
Services |:| Get_Atfribute_Single
None Supported
Object Instance ID  Description Get Set  Value Limits
Atributes Open 1 BadFlag ]
2 Direction |:|
[ None Supported 3  Size L] =649
4  Data |Z|
DeviceNet Services Parameter Options
Services Get Atribute_Single 8452
|:| None Supported |Z| Set_Attribute_Single
Vendor Specific Additions If yes, fill out the Vendor Specific Yes |:|
Additions form on page F-7. No
Get indicates attribute value is returned by the Get Attribute Sinale service.
|X| Set indicates attribute value is written to by the Set Attribute Sinale service.
03340BXX
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Technické udaje
Vyhlasenie o zhode pre MFD2X

l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet
Required
Object
Implementation

Parameter Object 0x0F

Object Class
Attributes Open

|:| None Supported

ID Description

Set  Value Limits

1 Revision

2 Max instance

8 Parameter class descriptor

9 Configuration assembly instance
10 Native language

]ES| | S
N

DeviceNet Services

Parameter Options

Services |:| Get_Attributes_All
|:| Reset
|:| None Supported Get_Attribute_Single
[] setAtribute_Single
|:| Restore
|:| Save
Object Instance ID  Description Get Set  Value Limits
Attributes Open 1 Parameter value =(0..4294967294)
2 Link Path size L]
|:| None Supported 3 Link path |:|
4 Descriptor |:|
5 Data type |:|
6  Datasize ] =
7 Parameter name string |:| |:|
8  Units string |:| |:|
9 Help string |:| |:|
10 Minimum value |:| |:|
11 Maximum value |:| |:|
12 Defaultvalue ] O
13 Scaling multiplier |:| |:|
14 Scaling divisor 1 O
15 Scaling base |:| |:|
16 Scaling offset |:| |:|
17 Mulipler fink ] O
18 Divisor link OO
19 Base link ] O
20 Ofsetlink (1 [
21 Decimal precision |:| |:|
DeviceNet Services Parameter Options

Services
|:| None Supported

[] GetAtribute Al
Get_Attribute_Single
Set Atrribute_Single

Vendor Specific Additions

Ifyes, fill out the Vendor Specific
Additions form on page F-7.

Yes
No

<]

Get indicates atfribute value is returned by the Get Attribute Sinale service.
Set indicates atribute value is writien to by the Set Atribute Sinale service.
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18.6 Vyhlasenie o zhode pre MFD3X
. Device Net Statement of Conformance
SOCdataasof 3 - 21 - 2000
Fill in the blank or  [X] the appropriate box
General Conforms to DeviceNet Specification Volume | - Release 2 Volume Il - Release 2
Device
Data Vendor Name SEW Eurodrive GmbH
Device Profile Name Vendor Specific
Product Name SEW-MOVIMOT-MFD 3x
Product Catalog Number 5
Product Revision 1,01
DeviceNet Physical Network Power Consumption (Max) 04A @ 11V dc (WOI'Sf case)
Conformance Data
Connector Style Open-Hardwired |:| Sealed-Mini |:|
Open-Pluggable |:| Sealed-Micro |X|
Isolated Physical Layer Yes |:|
No
LEDs Supported Module |:| Combo Mod/Net
None |:| Network |:| 110 |:|
MAC ID Seting DIP Switch Software Setable  [_|
Other
Default MAC ID 63
Communication Rate Setfing DIP Switch Software Settable |:|
Other
Communication Rates Supported 125K bit's 500K bit's
250k bit's
DeviceNet Device Network Behavior Group 2 Client |:| Group 2 Only Client |:|
Communication Check All That Apply Group 2 Server |:| Group 2 Only Server
Data Peer-To-Peer D Tool (not a Device) D
UCMM Explicit Message Groups Supported Group 1 |:| Group 2 I:l Group 3 |:|
Dynamic I/0 Message Groups (Peer to Peer) Group 1 D Group 2 I:l Group 3 D
Default 1/0 Data Address Path Input:  Class 4 Inst. 64 Atr. 3
Output:  Class 4 Inst. 64 Atr. 3
Fragmented Explicit Messaging Supported Yes No D
If yes, Acknowledge TimeOut 1000 ms
Typical Target Addresses
Consumption Service 16 Class 1 Inst. 1 Atr. 7
Production Service 14 Class 1 Inst. 1 Atr. 7
03216BXX
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Technické udaje

Vyhlasenie o zhode pre MFD3X

l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet
Required

Object
Implementation

Identity Object 0x01

Object Class
Attributes Open

None Supported

Description

Get

Set  Value Limits

oo a0 BN -

7

Revision

Max instance

Number of Instances
Optional affributes list
Optional services list

Max Id of class atfributes
Max Id of instance attributes

[]
[]
[]
[
[
[
L]

|

DeviceNet Services

Parameter Options

Services [ ] et Atributes_Al
D Reset
None Supported |:| Get_Attribute_Single
|:| Find_Next_Obiject instance
Object Instance ID  Description Get Set  Value Limits
Attributes Open 1 Vendor ] =619
2 Device type [] =100
3 Product code L1 =0
4 Revision ] =oy
5  Status (bits supported) |:|
6  Serial number (] =(8234590)
7 Productname [[] SEW-MOVIMOT-MFD 3x
State ] [
Config. Consistency Value |:| |:|
10  Heartbeat Interval D D
DeviceNet Services Parameter Options
Services [ ] Get Atributes_Al
Reset 0
Get Afribute_Single
[l SsetAtribute_Single
Vendor Specific Additions If yes, fill out the Vendor Specific Yes D
Additions form on page F-7. No

176

Get indicates atribute value is returned by the Get Atribute Sinale service.
Set indicates atfribute value is writien to by the Set Atribute Sinale service.
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Technické udaje EVA] [n
’ i 18

l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Message Router Object 0x02

Required Object Class ID Description Set  Value Limits
Object Atrributes Open Revision

Implementation Optional attribute list

None Supported

Optional service list
Max D of class attributes
7 Max ID of instance affributes

o2 3N S T NN

I I
DO

Services

None Supported

DeviceNet Services

Parameter Options

[] Get Atributes Al
[] GetAtribute_Single

Object Instance
Attributes Open

None Supported

ID  Description

Get Set Value Limits

Object list
Maximum connections supported

w N -

Number of active connections
4 Active connections list

Services

None Supported

DeviceNet Services

Parameter Options

[] GetAtributes Al
[] cetAtibute_Single

Vendor Specific Additions

Ifyes, fill out the Vendor Specific
Additions form on page F-7.

Get indicates atribute value is returned by the Get Atrribute Single service.
|X| Set indicates atrribute value is writien o by the Set Atribute Sinale service.
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Vyhlasenie o zhode pre MFD3X

l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet
Required
Object
Implementation

DeviceNet Object 0x03
Object Class ID Description Get Set Value Limits
Attributes Open 1 Revision L] =@
|:| None Supported
DeviceNet Services Parameter Options

Services
None Supported

[] GetAtribute_Single

Object Instance ID  Description Get Set  Value Limits
Atributes Open 1 MACID ] =06
2 Baudrate ] =0.2
|:| None Supported 3 BOI |:| =(0)
4 Bus-off counter |X| =(0..255)
5  Allocation information |:|
6  MAC ID switch changed L] =0
7 Baud rate switch changed ] =0
8  MAC ID switch value [] =063
9  Baud rate switch value |:| =(0..2)
DeviceNet Services Parameter Options

Services

|:| None Supported

Get Attibute_Single
|Z| Set Attribute_Single
Allocate M/S connection set
Release M/S connection set

Vendor Specific Additions

Ifyes, fill out the Vendor Specific Yes |:|
Additions form on page F-7. No

|Z| Get indicates atrribute value is returned by the Get Attribute Single service.
|Z| Set indicates atrribute value is writien to by the Set Afribute Single service.
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Vyhlasenie o zhode pre MFD3X

l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Connection Object 0x05
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision 1 [
Implementation None Supported
DeviceNet Services Parameter Options
Services Reset
Create
None Supported Delete

Get_Attribute_Single
Find_Next Object Instance

[

Object Instance Predefined M/S Connections Peer to Peer Connections Max Instances
Complete the Object Instance section  Explicit Message Explicit Message |:| Total
for each Instance type supported. Polled |:| Server Client
Indicate Production trigger, Bit Strobed L] Dynamic 1/0 L] Total
Transport type and Transport Change of State |:| Server Client
Class supported for Dynamic /0. Cyclic |:|
Production trigger(s) Cyclic |:| COS |:| App. trig. |:|
Transport ty pe(s) Server Client
Transport class(es) D 2 3 D
ID Description Get Set Value Limits
Attributes Open 1 Stte ]
2 Instance type |:|
3 Transport Class trigger |:|
4 Produced connection ID |:|
5  Consumed connection ID |:|
6 Initial comm. characteristics |:|
7 Produced connection size |:|
8  Consumed connection size |:|
9  Expected packet rate =(0..65530)
12 Watchdog time-out action |:|
13 Produced connection path length |:|
14 Produced connection path |:|
15 Consumed connection path length D
16 Consumed connection path |:|
17 Production inhibit fime 1 =0
DeviceNet Services Parameter Options
Services Reset
D Delete
[]  Apply_Atributes
Get Atribute_Single
Set Atribute_Single
Vendor Specific Additions Ifyes, fill out the Vendor Specific Yes

(=[]

Additions form on page F-7. No

Get indicates atrribute value is returned by the Get Atrribute Single service.
Set indicates atrribute value is written to by the Set Atribute Single service.
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Vyhlasenie o zhode pre MFD3X

l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet
Required

Object

Implementation

Connection Object 0x05
Object Class ID Description Get Set Value Limits
Affributes Open 1 Revision |:| |:|

None Supported

Services

None Supported

DeviceNet Services

Parameter Options

I [

Reset

Create

Delete

Get_Atfribute_Single
Find_Next Object Instance

Object Instance

Pre:

defined M/S Connections

Peer to Peer Connections Max Instances

Complete the Object Instance section  Explicit Message [] Explicit Message [] Total
for each Instance type supported. Polled Server Client
Indicate Production trigger, Bit Strobed ] Dynamic 1/0 ] Total
Transport type and Transport Change of State |:| Server Client
Class supported for Dynamic /0. Cyclic |:|
Production trigger(s) Cyclic D COoS D App. trig. |:|
Transport ty pe(s) Server Client
Transport class(es) EI 2 3 |:|
ID  Description Get Set Value Limits
Affributes Open 1 State |:|
2 Instance type D
3 Transport Class trigger |:|
4 Produced connection ID |:|
5  Consumed connection ID |:|
6 Iniial comm. characteristics |:|
7 Produced connection size |:|
8  Consumed connection size |:|
9  Expected packet rate =(0..65530)
12 Watchdog time-out action |:|
13 Produced connection path length |:|
14 Produced connection path |:|
15 Consumed connection path length |:|
16 Consumed connection path |:|
17 Production inhibit fime L[] =0
DeviceNet Services Parameter Options
Services Reset
[] Delet
|:| Apply _Attributes
Get Atribute_Single
Set Atribute_Single
Vendor Specific Additions If yes, fill out the Vendor Specific Yes |:|
Additions form on page F-7. No |X|

|Z| Get indicates aftfribute value is returned by the Get Atrribute Sinale service.
|Z| Set indicates atiribute value is writien to by the Set Atribute Sinale service.
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Vyhlasenie o zhode pre MFD3X

l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet
Required

Object

Implementation

Connection Object 0x05

Object Class

Attributes Open
|Z| None Supported

ID

Description

Get Set Value Limits

1

Revision

1 O

Services

|X| None Supported

DeviceNet Services

Parameter Options

HDofn

Reset

Create

Delete

Get_Atribute_Single
Find_Next Obiject Instance

Object Instance

Predefined M/S Connections

Peer to Peer Connections

Max Instances

Complete the Object Instance section  Explicit Message ] Explicit Message L] Total
for each Instance type supported. Polled |:| Server Client
Indicate Production trigger; Bit Strobed Dynamic 1/0 [] Total
Transport type and Transport Change of State |:| Server Client
Class supported for Dynamic /O. Cyclic |:|
Production trigger(s) cveic [ cos[] App.tig []
Transport ty pe(s) Server Client
Transport class(es) |:| 2 3 D
ID  Description Get Set  Value Limits
Affributes Open 1 Stte |:|
2 Instance ty pe |:|
3 Transport Class trigger |:|
4 Produced connection ID |:|
5  Consumed connection ID |:|
6 Iniial comm. characteristics |:|
7 Produced connection size |:|
8  Consumed connection size |:|
9 Expected packet rate =(0..65530)
12 Watchdog time-out action |:|
13 Produced connection path length |:|
14 Produced connection path |:|
15 Consumed connection path length |:|
16 Consumed connection path |:|
17 Production inhibit ime ] =0
DeviceNet Services Parameter Options
Services Reset
|:| Delete
|:| Apply _Attributes
Get_Atribute_Single
Set Atribute_Single
Vendor Specific Additions Ifyes, fill out the Vendor Specific Yes |:|
Additions form on page F-7. No

Get indicates atrribute value is returned by the Get Atribute Sinale service.
|Z| Set indicates attribute value is written to by the Set Atribute Sinale service.
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Technické udaje

Vyhlasenie o zhode pre MFD3X

l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet
Required
Object
Implementation

Object Class
Attributes Open

None Supported

Register Object 0x07
ID Description Get Set Value Limits
1 Revision |:| |:|

Services

None Supported

DeviceNet Services

Parameter Options

|:| Get_Attribute_Single

Object Instance ID  Description Get Set  Value Limits
Atributes Open 1 BadFlag ]
2 Direction |X| |:|
[ ] None Supported 3 Size [] =649
4  Data IZI
DeviceNet Services Parameter Options
Services Get Atribute_Single 8452
|:| None Supported Set Attribute_Single
Vendor Specific Additions If yes, fill out the Vendor Specific Yes |:|
Additions form on page F-7. No

Get indicates attribute value is returned by the Get Afribute Sinale service.
Set indicates atfribute value is written to by the Set Atrribute Sinale service.
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B Dovice Net
DeviceNet Parameter Object 0xOF
Required Object Class ID Description Get Set Value Limits
Object Attibutes Open 1 Revision OO
Implementation 2 Max instance |:|
|:| None Supported 8 Parameter class descriptor |:|
9  Configuration assembly instance |:|
10 Native language |:| |:|
DeviceNet Services Parameter Options
Services [] GetAtributes_Al
|:| Reset
|:| None Supported Get_Atfribute_Single
|:| Set Atribute_Single
|:| Restore
|:| Save
Object Instance ID  Description Get Set Value Limits
Attibutes Open 1 Parameter value =(0..4294967294)
2 Link Path size []
|:| None Supported 3 Link path |:|
4 Descriptor |:|
5 Data type |:|
6 Datasize L] =¢4
7 Parameter name sfring |:| |:|
8  Units stiing |:| |:|
9 Help string |:| |:|
10 Minimum value |:| |:|
1 Maximum value |:| |:|
12 Defauttvalue ]
13 Scaling multiplier |:| |:|
14 Scaling divisor |:| |:|
15 Scaling base |:| |:|
16 Scaling offset |:| |:|
17 Muliplier link Ol O
18 Divisor link OO
19 Base link (1 ]
20  Ofisetlink 1 [
21 Decimal precision |:| |:|
DeviceNet Services Parameter Options
Services (] GetAtribute_Al
|:| None Supported Get_Atfribute_Single
Set Attibute_Single
Vendor Specific Additions Ifyes, fill out the Vendor Specific Yes []
Additions form on page F-7. No
|Z| Get indicates atiribute value is returned by the Get Atribute Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set Atrribute Sinale service.
03224BXX
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Technické udaje
Vyhlasenie o zhode pre MQD2X

P| Hz

18.7 Vyhlasenie o zhode pre MQD2X

B Device Net Statement of Conformance

SOCdataasof 2 -14 - 2003
Fill in the blank or the appropriate box
General Conforms to DeviceNet Specification Volume | - Release 2.0 Volume Il - Release 2.0
Device Errata 4, April 30, 2001
Data Vendor Name SEW Eurodrive GmbH
Device Profile Vendor Specific
Product Name SEW MOVIMOT MQD2x
Product Code 9
Product Revision 1.01
DeviceNet Physical ~ Network Power Consumption (Max) 04 A @ 11V dc (worst case)
Conformance Data
Connector Style Open-Hardwired [] Sealed-Mini Il
Open-Pluggable Sealed-Micro  []
Isolated Physical Layer Yes []
No Il
LEDs Supported Module  [] Combo Mod/Net
None [] Network ] 10 Il
MAC ID Setting DIP Switch Software Settable [ ]
Other
Default MAC ID 63
Communication Rate Setting DIP Switch Software Settable [ ]
Other
Communication Rates Supported 125K bit/s 500k bit/s
250k bit/s
DeviceNet Device Network Behavior Group 2 Client  [] Group 2 Only Client [_]
Communication Check All That Apply Group 2 Server |:| Group 2 Only Server
Data Peer-To-Peer  [] Tool (not a Device) [_]
UCMM Explicit Message Groups Supported Group 1 |:| Group 2 |:| Group 3 |:|
Dynamic /O Message Groups (Peer to Peer) Group1[] Group2[ ] Group3[]
Default I/0 Data Address Path Input:  Class 4 Inst. 64 Attr. 3
Output: Class 4 Inst. 64 Attr. 3
Fragmented Explicit Messaging Supported Yes [] No Il
If yes, Acknowledge TimeOut 1000 ms
Typical Target Addresses
Consumption Service 16 Class 1 Inst. 1 Attr. 7
Production Service 14 Class 1 Inst. 1 Attr. 7
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Technické udaje EVA] [n
, i 18

B Device Net Statement of Conformance

DeviceNet

Identity Object 0x01

Required
Object
Implementation

Object Class
Attributes Open

None Supported

ID  Description

@

et Set Value Limits

Revision

Max instance
Number of Instances
Optional attributes list

Optional services list

Max Id of class attributes
Max Id of instance attributes

~No o MW N -

[]
[
L]
[
[
L]
L]

L0 OO0

Services

[X] None Supported

DeviceNet Services

Parameter Options

[] Get Attributes Al

[] Reset

Get_Attribute_Single

Object Instance
Attributes Open

Description

[
o
o
o
<

alue Limits

E Find_Next_Object_instance
ID
1 Vendor
2 Device type
3 Product code
4 Revision
5  Status (bits supported)
6  Serial number
7

Product name

8 State
9  Config. Consistency Value
10 Heartbeat Interval

315
0

]
—
S

9
1.0

[
=

[><] <] <] <] <] <]f><]
D00 OO000o04

SEW MOVIMOT MQD2x

L1000

Services

DeviceNet Services

o

arameter Options

Get_Attributes_All
Reset
Get_Attribute_Single
[] Set Attribute_Single

]

()

Vendor Specific Additions Yes |:| If yes, fill out the Vendor Specific Additions form. No
Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.
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Technické udaje

Vyhlasenie o zhode pre MQD2X

B Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Message Router Object 0x02
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision O Od
Implementation 2 Maxinstance O Od
None Supported 3 Number of Instances O Od
4 Optional attribute list O Od
5 Optional service list O Od
6 Max ID of class attributes |:| |:|
7 MaxIDofinstance attributes [ ] []
DeviceNet Services Parameter Options
Services [] Get Attributes_All
[] Get Attribute_Single
None Supported
Object Instance ID__ Description Get Set Value Limits
Attributes Open 1 Object list O Od
2 Maximum connections supporte[ | []
None Supported 3 Number of active connections [_] []
4 Active connections list OO
DeviceNet Services Parameter Options

Services

None Supported

[] Get_Attributes_All
|:| Get_Attribute_Single
|:| Set_Attribute_Single

Vendor Specific Additions Yes [ ] If yes, fill out the Vendor Specific Additions form.  No
Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Sinale service.
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Vyhlasenie o zhode pre MQD2X

EVA

B Device Net Statement of Conformance

DeviceNet DeviceNet Object 0x03
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision O =
Implementation 2 Maxinstance O Od
[] None Supported 3 Number of Instances HEN
4 Optional attribute list O Od
5 Optional service list O Od
6  MaxID of class attributes OO
7 MaxIDofinstance attributes  [] []
DeviceNet Services Parameter Options

Services [] Get_ Attribute_Single
None Supported
Object Instance ID__ Description Get Set Value Limits
Attributes Open 1 MACID [] =(.63
2  Baudrate [0 =0.2
[] None Supported 3  BOl ] =
4 Bus-off counter =(0..255
5  Allocation information Il
6  MAC ID switch changed [ =
7  Baud rate switch changed ] =0
8  MAC ID switch value [] =(.63
9  Baud rate switch value [0 =02
DeviceNet Services Parameter Options
Services Get_Attribute_Single
Set_Attribute_Single
[] None Supported Allocate M/S connection set
Release M/S connection set

Vendor Specific Additions Yes [ ] If yes, fill out the Vendor Specific Additions form. No
Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.
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Technické udaje

Vyhlasenie o zhode pre MQD2X

B Device Net Statement of Conformance

DeviceNet
Required

Object
Implementation

Connection Object 0x05
Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Attributes Open Revision

None Supported

Complete this sheet for
each connection supported.

Max instance

Number of Instances
Optional attribute list
Optional service list

Max ID of class attributes
Max ID of instance attributes

~N o OB W N -

I |
I |

None Supported

DeviceNet Services Parameter Options

[] Reset
[] Create
[C] Delete

[] Get Attribute_Single
[C] Find_Next_Object_Instance

Object Instance Connection Type Max Connection Instances
M/S Explicit Message 1 Server Client 1 Total
Complete this section for Production trigger(s) Cycic [] COS[] App.tig[ ]
Dynamic I/0 connections Transport type(s) Server Client |:|
Transport class(es) Il 2 3]
ID__Description Get Set Value Limits
Attributes Open 1 State
2 Instance type
3 Transport Class trigger
4 Produced connection ID
5 Consumed connection ID
6 Initial comm. characteristics
7 Produced connection size
8 Consumed connection size
9 Expected packet rate X| =(0.65530)

12 Watchdog time-out action

13 Produced connection path len
14 Produced connection path

15 Consumed connection path len
16 Consumed connection path

17 Production inhibit time =(0,

[o<] <] ] <] ] <] o] ] <] o] <] <] <] <] <]
OO O0O0OROO0O0O0000

Services

o

DeviceNet Services arameter Options
Reset

[C] Delete

[ Apply_Attributes

Get_Attribute_Single

Set_Attribute_Single

Vendor Specific Additions Yes |:| If yes, fill out the Vendor Specific Additions form.  No
Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.

Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.
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Vyhlasenie o zhode pre MQD2X

Bl Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Connection Object 0x05
Required Object Class D Description

[
@

-
[

et Value Limits

Object Attributes Open 1 Revision OO
Implementation None Supported 2 Max instance O Od
3 Number of Instances OO
Complete this sheet for 4 Optional attribute list O Od
each connection supported. 5  Optional service list |:| |:|
6  Max ID of class attributes O Od
7 MaxIDofinstance attributes ~ [] []
DeviceNet Services Parameter Options
None Supported [] Reset

[] Create
[] Delete

[] Get Attribute_Single
[C] Find_Next_Object_Instance

Object Instance Connection Type Max Connection Instances
M/S Poll 1 Server Client 1 Total

Complete this section for Production trigger(s) Cyclic [] COS[] App.trig[ ]
Dynamic I/O connections Transport type(s) Server [X Client |:|

Transport class(es) 2 3]

et Value Limits

LB

© N o o~ wN O
@
@
o
w

Description
State

Instance type

Transport Class trigger
Produced connection ID
Consumed connection ID
Initial comm. characteristics
Produced connection size
Consumed connection size
Expected packet rate

12 Watchdog time-out action

13 Produced connection path len
14 Produced connection path

15 Consumed connection path len
16 Consumed connection path

Attributes Open

©

X| =(0.65530)

[o<] <] ] <] <] <] <] <] <] <] <] (<] <] <] ]
N 3 O

17 Production inhibit time =(0,
DeviceNet Services Parameter Options
Services Reset

[] Delete

[ Apply_Attributes
Get_Attribute_Single
Set_Attribute_Single

Vendor Specific Additions Yes |:| If yes, fill out the Vendor Specific Additions form.  No

Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.
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Technické udaje

Vyhlasenie o zhode pre MQD2X

W Device Net Statement of Conformance

DeviceNet
Required

Object
Implementation

Connection Object 0x05

Object Class
Attributes Open

None Supported

Complete this sheet for
each connection supported.

(7,
@

A
[%¢

ID  Description et Value Limits
Revision

Max instance
Number of Instances

1
2
3
4 Optional attribute list
5
6
7

Optional service list
Max ID of class attributes
Max ID of instance attributes

|
|

None Supported

DeviceNet Services Parameter Options

[] Reset
[] Create
|:| Delete

[] Get Attribute_Single
[C] Find_Next_Object_Instance

Object Instance Connection Type Max Connection Instances
M/S Bit Strobe 1 Server Client 1 Total
Complete this section for Production trigger(s) Cyclic [] COS[] App.trig[ ]
Dynamic I/O connections Transport type(s) Server Client []
Transport class(es) Il 2 3]
ID__Description Get Set  Value Limits
Attributes Open 1 State Il
2 Instance type Il
3 Transport Class trigger Il
4 Produced connection ID Il
5 Consumed connection ID Il
6 Initial comm. characteristics Il
7 Produced connection size Il
8 Consumed connection size Il
9 Expected packet rate =(0..65530)
12 Watchdog time-out action Il
13 Produced connection path len Il
14 Produced connection path Il
15  Consumed connection path len |
16 Consumed connegction path Il
17 Production inhibit time [0 =0
DeviceNet Services Parameter Options

Services

Reset
|:| Delete

[C1 Apply_Attributes
Get_Attribute_Single

Set_Attribute_Single

Vendor Specific Additions Yes |:| If yes, fill out the Vendor Specific Additions form.  No
Get indicates attribute value is returned by the Get Attribute_Single service.

[X]

Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.
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Bl Device Net Statement of Conformance
DeviceNet Register Object 0x07
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision O Od
Implementation 2 Maxinstance O Od
None Supported 3 Number of Instances O Od
4 Optional attribute list |:| |:|
5 Optional service list O Od
6  Max ID of class attributes O Od
7 MaxID of instance attributes [ ] []
DeviceNet Services Parameter Options
Services [[] Get Attribute_Single
[X] None Supported
Object Instance ID__ Description Get Set Value Limits
Attributes Open 1 BadFlag Il
2 Direction Il
[] None Supported 3 Size Il
4 Data
DeviceNet Services Parameter Options
Services |X| Get_Attribute_Single 84520000000000
[] None Supported Set_Attribute_Single
Vendor Specific Additions Yes |:| If yes, fill out the Vendor Specific Additions form. No
Get indicates attribute value is returned by the Get Attribute_Single service.
[X] Setindicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.
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Vyhlasenie o zhode pre MQD2X

B Device Net Statement of Conformance

DeviceNet

Parameter Object 0xOF

Required Object Class
Object Attributes Open
Implementation

[] None Supported

o

Description

()
o

Set  Value Limits

= O 0O N O OB W N -

0

Revision

Max instance
Number of Instances
Optional attribute list
Optional service list

Max ID of class attributes
Max ID of instance attributes
Parameter class descriptor
Configuration assembly instanc

Native language

3
I O [

[

Services

[] None Supported

o

eviceNet Services

Parameter Options

Get_Attributes_All
Reset
Get_Attribute_Single
Set_Attribute_Single
Restore

Save

]

Object Instance
Attributes Open

[] None Supported

Description

@
o

Set  Value Limits

3<oooxlmm4>wm—xEDDHDD

- a2 A A . -
~N o OB wWw N -

—
co

N —
o ©

21

Parameter value
Link Path size
Link path
Descriptor

Data type

Data size
Parameter name string
Units string

Help string
Minimum value
Maximum value
Default value
Scaling multiplier
Scaling divisor
Scaling base
Scaling offset
Multiplier link

Divisor link

Base link
Offset link
Decimal precision

X

N 5 3 3 3|3

N O

Services
[] None Supported

DeviceNet Services

[

Get_Attribute_All
Get_Attribute_Single

Set_Attribute_Single

Vendor Specific Additions Yes |:| If yes, fill out the Vendor Specific Additions form. No

Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.
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Vyhlasenie o zhode pre MQD3X l
P| Hz
18.8 Vyhlasenie o zhode pre MQD3X
W Device Net Statement of Conformance
SOCdataasof 2 -14 - 2003
Fill in the blank or the appropriate box
General Conforms to DeviceNet Specification Volume | - Release 2.0 Volume Il - Release 2.0
Device Errata 4, April 30, 2001
Data Vendor Name SEW Eurodrive GmbH
Device Profile Vendor Specific
Product Name SEW MOVIMOT MQD3x
Product Code 8
Product Revision 1.01
DeviceNet Physical ~ Network Power Consumption (Max) 04A@ 11V dc (worst case)
Conformance Data
Connector Style Open-Hardwired [] Sealed-Mini Il
Open-Pluggable Sealed-Micro  []
Isolated Physical Layer Yes []
No Il
LEDs Supported Module  [] Combo Mod/Net
None [] Network ] /0 Il
MAC ID Setting DIP Switch Software Settable [ ]
Other
Default MAC ID 63
Communication Rate Setting DIP Switch Software Settable [ ]
Other
Communication Rates Supported 125k bit/s 500k bit/s
250k bit/s
DeviceNet Device Network Behavior Group 2 Client  [_] Group 2 Only Client [_]
Communication Check All That Apply Group 2 Server |:| Group 2 Only Server
Data Peer-To-Peer  [] Tool (not a Device) [_]
UCMM Explicit Message Groups Supported Group 1 |:| Group 2 |:| Group 3 |:|
Dynamic I/O Message Groups (Peer to Peer) Group1[] Group2[ ] Group3[]
Default I/0 Data Address Path Input:  Class 4 Inst. 64 Attr. 3
Output: Class 4 Inst. 64 Attr. 3
Fragmented Explicit Messaging Supported Yes [] No Il
If yes, Acknowledge TimeOut 1000 ms
Typical Target Addresses
Consumption Service 16 Class 1 Inst. 1 Attr. 7
Production Service 14 Class 1 Inst. 1 Attr. 7
06205AXX
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Vyhlasenie o zhode pre MQD3X

B Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Identity Object 0x01
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision O Od
Implementation 2 Maxinstance O Od
None Supported 3 Number of Instances O Od
4 Optional attributes list O Od
5  Optional services list HER
6  MaxId of class attributes O Od
7 Maxld of instance attributes [ []
DeviceNet Services Parameter Options
Services [] Get_ Attributes_Al
[] Reset
None Supported [] Get Attribute_Single
[C] Find_Next_Object_instance
Object Instance ID__ Description Get _Set Value Limits
Attributes Open 1 Vendor [0 =15
2 Device type [ =000
3 Product code ] =@
4 Revision [ =001
5  Status (bits supported) [l
6  Serial number Il
7 Product name [] SEwmoviMOT MQD3x
8  State O Od
9  Config. Consistency Value  [] []
10  Heartbeat Interval O g
DeviceNet Services Parameter Options
Services [] Get_Attributes_All
Reset 0

Get_Attribute_Single
[C] Set_Attribute_Single

Vendor Specific Additions Yes |:| If yes, fill out the Vendor Specific Additions form. No
Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
|z| Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.
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Vyhlasenie o zhode pre MQD3X 7
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Ml Device Net
DeviceNet Message Router Object 0x02
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision O O
Implementation 2 Maxinstance OO
[X] None Supported 3 Number of Instances O O
4 Optional attribute list HEE
5 Optional service list O O
6 Max ID of class attributes |:| |:|
7 MaxIDofinstance attributes [ ] []
DeviceNet Services Parameter Options
Services [] Get Attributes_All
[] Get_Attribute_Single
[X] None Supported
Object Instance ID__ Description Get Set Value Limits
Attributes Open 1 Object list O O
2 Maximum connections supporte[ | []
[X] None Supported 3 Number of active connections [_] []
4 Active connections list O Od
DeviceNet Services Parameter Options
Services [] Get_Attributes_All
|:| Get_Attribute_Single
None Supported |:| Set_Attribute_Single
Vendor Specific Additions Yes |:| If yes, fill out the Vendor Specific Additions form. No
Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.
06207AXX
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Vyhlasenie o zhode pre MQD3X

B Device Net Statement of Conformance

DeviceNet DeviceNet Object 0x03
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision O =2
Implementation 2 Maxinstance O Od
[] None Supported 3 Number of Instances HEN
4 Optional attribute list O Od
5  Optional service list O Od
6  Max ID of class attributes RN
7 MaxID of instance attributes [ ] []
DeviceNet Services Parameter Options
Services [] Get Attribute_Single
None Supported
Object Instance D Description Get__Set__ Value Limits
Attributes Open 1 MACID [] =.63
2 Baudrate [0 =0.2
[] None Supported 3 BOI ] =0
4 Bus-off counter =(0..255
5  Allocation information ]
6  MAC ID switch changed O =0
7  Baud rate switch changed 1] =0
8  MAC ID switch value [ =.63
9  Baud rate switch value [] =02
DeviceNet Services Parameter Options
Services Get_Attribute_Single
Set_Attribute_Single
[] None Supported Allocate M/S connection set
Release M/S connection set

Vendor Specific Additions Yes [ ] If yes, fill out the Vendor Specific Additions form.  No
[X] Getindicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
[X] Ssetindicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.
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Vyhlasenie o zhode pre MQD3X

Bl Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Connection Object 0x05
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision HEE
Implementation None Supported 2 Maxinstance O Od
3 Number of Instances HEE
Complete this sheet for 4 Optional attribute list O Od
each connection supported. 5  Optional service list |:| |:|
6  Max ID of class attributes O Od
7 MaxID ofinstance attributes [ ] []
DeviceNet Services Parameter Options
None Supported [] Reset

[] Create
[] Delete

[] Get Attribute_Single
[C] Find_Next_Object_Instance

Object Instance Connection Type Max Connection Instances
M/S Explicit Message 1 Server Client 1 Total
Complete this section for Production trigger(s) Cycic [] COS[] App.trig[ ]
Dynamic /O connections Transport type(s) Server Client |:|
Transport class(es) O 2 3
ID__Description Get Set Value Limits
Attributes Open 1 State
2 Instance type
3 Transport Class trigger
4 Produced connection ID
5 Consumed connection ID
6 Initial comm. characteristics
7 Produced connection size
8 Consumed connection size
9 Expected packet rate X| =(0.65530)

12 Watchdog time-out action

13 Produced connection path len
14 Produced connection path

15 Consumed connection path len
16  Consumed connection path

[o<] <] ] <] ] <] o] ] <] o] <] <] o< <] <]
OO O0O0OROO00O0000

17 Production inhibit time =(0,
DeviceNet Services Parameter Options
Services Reset

[] Delete

[ Apply_Attributes
Get_Attribute_Single
Set_Attribute_Single

Vendor Specific Additions Yes [ ] If yes, fill out the Vendor Specific Additions form.  No
Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.
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Technické udaje

Vyhlasenie o zhode pre MQD3X

B Device Net Statement of Conformance

DeviceNet
Required

Object
Implementation

Connection Object 0x05
Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Attributes Open Revision

None Supported

Complete this sheet for
each connection supported.

Max instance

Number of Instances
Optional attribute list
Optional service list

Max ID of class attributes
Max ID of instance attributes

~N o OB W NN -

LOO0O0O00
LOO0O000

None Supported

DeviceNet Services Parameter Options

[] Reset
[] Create
[] Delete

[[] Get Attribute_Single
[C] Find_Next_Object_Instance

Object Instance Connection Type Max Connection Instances
M/S Poll 1 Server Client 1 Total
Complete this section for Production trigger(s) Cycic [] COS[] App.tig[ ]
Dynamic I/O connections Transport type(s) Server Client |:|
Transport class(es) [l 2 3]
ID__Description Get Set Value Limits
Attributes Open 1 State
2 Instance type
3 Transport Class trigger
4 Produced connection ID
5 Consumed connection ID
6 Initial comm. characteristics
7 Produced connection size
8 Consumed connection size
9 Expected packet rate X| =(0..65530)

12 Watchdog time-out action

13 Produced connection path len
14 Produced connection path

15 Consumed connection path len
16 Consumed connection path

[o<] <] ] ] ] <] o] ] <] o] <] <] <] <] <]
OO O0OORMOO00O0000

17 Production inhibit time =(0,
DeviceNet Services Parameter Options
Services Reset

[] Delete

[ Apply_Attributes
Get_Attribute_Single
Set_Attribute_Single

Vendor Specific Additions Yes |:| If yes, fill out the Vendor Specific Additions form.  No
Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.

Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.
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Vyhlasenie o zhode pre MQD3X

B Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Connection Object 0x05
Required Object Class D Description

)
@

-
w

et Value Limits

Object Attributes Open 1 Revision HER
Implementation None Supported 2 Max instance O Od
3 Number of Instances HER
Complete this sheet for 4 Optional attribute list O Od
each connection supported. 5 Optional service list O Od
6  Max ID of class attributes O Od
7 MaxIDofinstance attributes [ ] []
DeviceNet Services Parameter Options
None Supported [] Reset

[] Create
[] Delete

[[] Get Attribute_Single
[C] Find_Next_Object_Instance

Object Instance Connection Type Max Connection Instances
M/S Bit Strobe 1 Server Client 1 Total
Complete this section for Production trigger(s) Cycic [] COS[] App.tig[ ]
Dynamic I/O connections Transport type(s) Server Client |:|
Transport class(es) [l 2 3]
ID__Description Get Set Value Limits
Attributes Open 1 State
2 Instance type
3 Transport Class trigger
4 Produced connection ID
5 Consumed connection ID
6 Initial comm. characteristics
7 Produced connection size
8 Consumed connection size
9 Expected packet rate X| =(0..65530)

12 Watchdog time-out action

13 Produced connection path len
14 Produced connection path

15 Consumed connection path len
16 Consumed connection path

[o<] <] ] ] ] <] o] ] <] o] <] <] <] <] <]
OO O0OORMOO00O0000

17 Production inhibit time =(0,
DeviceNet Services Parameter Options
Services Reset

[] Delete

[ Apply_Attributes
Get_Attribute_Single
Set_Attribute_Single

Vendor Specific Additions Yes |:| If yes, fill out the Vendor Specific Additions form.  No

Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.
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Vyhlasenie o zhode pre MQD3X

B Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Register Object 0x07
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision O Od
Implementation 2 Maxinstance O Od
[X] None Supported 3 Number of Instances O Od
4 Optional attribute list |:| |:|
5 Optional service list O Od
6  MaxID of class attributes O Od
7 MaxID of instance attributes [ ] []
DeviceNet Services Parameter Options

Services

None Supported

[] Get_ Attribute_Single

Object Instance ID_ Description Get Set Value Limits
Attributes Open 1 BadFlag Il

2 Direction Il
[] None Supported 3 Size Il

4 Data

DeviceNet Services Parameter Options
Services |X| Get_Attribute_Single 84520000000000

[] None Supported

Set_Attribute_Single

Vendor Specific Additions Yes |:| If yes, fill out the Vendor Specific Additions form. No
Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.

06212AXX

Prirucka — Rozhrania zbernic DeviceNet/CANopen a priemyselné rozdelovace




Technické udaje VA 7 n
Vyhlasenie o zhode pre MQD3X 7
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Ml Device Net
DeviceNet Parameter Object 0x0F
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision O Od
Implementation 2 Maxinstance Il
[] None Supported 3 Number of Instances O Od
4 Optional attribute list O O
5 Optional service list O Od
6  Max ID of class attributes HEN
7 MaxIDofinstance attributes  [] []
8  Parameter class descriptor Il
9 Configuration assembly instanc{X] []
10  Native language O O
DeviceNet Services Parameter Options
Services [] Get_Attributes_All
[] Reset
[] None Supported Get_Attribute_Single
[] Set Attribute_Single
[C] Restore [] save
Object Instance ID_ Description Get Set Value Limits
Attributes Open 1 Parameter value =(0..4294967294)
2 Link Path size Il
[] None Supported 3 Link path Il
4 Descriptor Il
5  Datatype Il
6 Datasize 0 =¢
7 Parameter name string O O
8  Units string O Od
9  Help string O O
10 Minimum value OO
11 Maximum value O O
12 Default value OO
13 Scaling multiplier O O
14 Scaling divisor O Od
15  Scaling base O O
16 Scaling offset O Od
17 Multiplier link O O
18 Divisor link O O
19 Base link O O
20  Offset link O Od
21 Decimal precision O O
DeviceNet Services
Services |:| Get_Attribute_All
|:| None Supported Get_Attribute_Single Set_Attribute_Single
Vendor Specific Additions Yes D If yes, fill out the Vendor Specific Additions form. No
Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.
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202

Zoznam zmien

Dalej st uvedené zmeny v jednotlivych kapitolach

KonStrukcia Nova kapitola "Utahovacie momenty"
zariadenia
Elektricka InStala&né predpisy pre rozhrania priemyselnej zbernice/priemyselné rozdelovace
instalacia — Nova ¢ast "Pokyny na pripojenie PE vodi¢a, resp. vyrovnanie potencialov"
Nova kapitola "Pripojenie s volitelnou pripajacou prirubou AGA™
Nova kapitola "Pripojenie s volitefnou pripajacou prirubou AGB"
Kapitola "Pripojenie vstupov a vystupov (I/O) rozhrani priemyselnej zbernice"
— Nova cast "Pripojenie cez rozhranie priemyselnej zbernice MFP22H, MFD22H"
— Nova c¢ast "Pripojenie cez rozhranie priemyselnej zbernice MFP32H, MFD32H"
Nova kapitola "Pripojenie priblizovacieho snimaca NV26"
Nova kapitola "Pripojenie inkrementalneho snimac¢a ES16"
Kapitola "Pripojenie sériovych kablov"
— Nova c¢ast "Priradenie motorov — priemyselnému rozdelovacu"
Doplniujuce Kapitola "Priemyselny rozdelfova¢ MF.../MM../Z.7., MQ.../MM../Z.T"
pokyny — Doplnena principialna schéma zapojenia
na uvedenie o ® . I . ; A&
priemyselného Kapvltola MOVIMOT™ - frekven€ny menic integrovany v priemyselnom rozdelovaci
rozdelovaca — Cast "Doplnkové funkcie frekvenéného menica MOVIMOT® integrovaného
do prevadzky v priemyselnom rozdeflovadi" aktualizované
Ovladacie Nova kapitola "Ovladacia jednotka DBG60B"
jednotky
Diagnostika Kapitola "Prevodnik rozhrania"
zbernice ® — Doplnena moznost USB11A
s MOVITOOLS
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Zoznam adries

Zoznam adries 1

Nemecko
Hlavné zastupenie Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Vyrobny zavod Ernst-Blickle-Stralle 42 Fax +49 7251 75-1970
Distribucia D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Postfachadresse sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 - D-76642 Bruchsal
Service Stred SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710
Competence Center Prevodovky / Ernst-Blickle-Straf3e 1 Fax +49 7251 75-1711
motory D-76676 Graben-Neudorf sc-mitte-gm@sew-eurodrive.de
Stred SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Elektronika Ernst-Blickle-Stralle 42 Fax +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal sc-mitte-e@sew-eurodrive.de
Sever SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Alte Ricklinger Straf3e 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (pri Hanoveri) sc-nord@sew-eurodrive.de
Vychod SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dankritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (pri Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Juh SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralBe 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (pri Mnichove) sc-sued@sew-eurodrive.de
Zapad SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstrafe 1 Fax +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld (pri Dusseldorfe) sc-west@sew-eurodrive.de
Drive Service Hotline / 24-hodinova telefonicka pohotovostna +49 180 5 SEWHELP
sluzba +49 180 5 7394357
Dalsie adresy servisnych stredisk v Nemecku na poziadanie.
Francuzsko
Vyrobny zavod Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Distribucia 48-54, route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Servis B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Montazne Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
prevadzky Parc d’activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Distribucia 62, avenue de Magellan - B. P. 182
Servis F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 472 15 37 00
Parc d’Affaires Roosevelt Fax +33472 1537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil 'Etang
Dalsie adresy servisnych stredisk vo Franctizsku na poziadanie.
Alzirsko
Distribucia Alger Réducom Tel. +213 21 8222-84
16, rue des Fréres Zaghnoun Fax +213 21 8222-84
Bellevue El-Harrach
16200 Alger
Argentina
Montazny zavod Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Distribucia Centro Industrial Garin, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
Servis Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar

1619 Garin
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Australia
Montazne Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
prevadzky 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Distribucia Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
Servis enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Belgicko
Montazny zavod Briissel CARON-VECTOR S A. Tel. +32 10 231-311
Distribucia Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Servis B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be
Brazilia
Vyrobny zavod Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 6489-9133
Distribucia Avenida Amancio Gaiolli, 50 Fax +55 11 6480-3328
Servis Caixa Postal: 201-07111-970 http://www.sew.com.br
Guarulhos/SP - Cep.: 07251-250 sew@sew.com.br
Dalsie adresy servisnych stredisk v Brazilii na poziadanie.
Bulharsko
Distribucia Sofia BEVER-DRIVE GMBH Tel. +359 2 9532565
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9549345
BG-1606 Sofia bever@mbox.infotel.bg
Ceska republika
Distribucia Praha SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 255709601
Business Centrum Praha Fax +420 220121237
Luzna 591 http://www.sew-eurodrive.cz
CZ-16000 Praha 6-Vokovice sew@sew-eurodrive.cz
Cile
Montazny zavod Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Distribucia Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Servis Parque Industrial Valle Grande sewsales@entelchile.net
LAMPA
RCH-Santiago de Chile
Postfachadresse
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Cina
Vyrobny zavod Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montazny zavod No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25322611
Distribucia Tianjin 300457 victor.zhang@sew-eurodrive.cn
Servis http://www.sew.com.cn
Montazny zavod Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Distribucia 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Servis Suzhou Industrial Park suzhou@sew.com.cn
Jiangsu Province, 215021
P. R. China
Dansko
Montazny zavod Kopenhagen SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Distribucia Geminivej 28-30, P.O. Box 100 Fax +45 43 9585-09
Servis DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Estonsko
Distribucia Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Paldiski mnt.125 Fax +372 6593231
EE 0006 Tallin veiko.soots@alas-kuul.ee
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Finsko
Montazny zavod Lahti SEW-EURODRIVE QY Tel. +358 3 589-300
Distribucia Vesimaentie 4 Fax +358 3 7806-211
Servis FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive. fi
sew@sew-eurodrive.fi
Gabun
Distribucia Libreville Electro-Services Tel. +241 7340-11
B.P. 1889 Fax +241 7340-12
Libreville
Grécko
Distribucia Athen Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
Servis 12, Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136, GR-18545 Piraeus http://www.boznos.gr
Boznos@otenet.gr
Holandsko
Montazny zavod Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700
Distribucia Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Servis NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam
Hong Kong
Montazny zavod Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 2 7960477 + 79604654
Distribucia Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 2 7959129
Servis Hong Leong Industrial Complex sew@sewhk.com
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Chorvatsko
Distribucia Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Servis PIT Erdody 4 1l Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@net.hr
India
Montazny zavod Baroda SEW-EURODRIVE India Pvt. LTD. Tel. +91 265 2831021
Distribucia Plot No. 4, Gidc Fax +91 265 2831087
Servis Por Ramangamdi - Baroda - 391 243 mdoffice@seweurodriveindia.com
Gujarat
Technické Bangalore SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 80 22266565
kancelarie 308, Prestige Centre Point Fax +91 80 22266569
7, Edward Road sewbangalore@sify.com
Bangalore
Mumbai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 22 28348440
312 A, 3rd Floor, Acme Plaza Fax +91 22 28217858
Andheri Kurla Road, Andheri (E) sewmumbai@vsnl.net
Mumbai
irsko
Distribucia Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Servis 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate
Glasnevin, Dublin 11
Japonsko
Montazny zavod Toyoda-cho SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Distribucia 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373814
Servis Toyoda-cho, lwata gun sewjapan@sew-eurodrive.co.jp

Shizuoka prefecture, 438-0818
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Juhoafricka republika
Montazne Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
prevadzky Eurodrive House Fax +27 11 494-3104
Distribucia Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads dross@sew.co.za
Servis Aeroton Ext. 2
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Capetown SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens dswanepoel@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaceo Place Fax +27 31 700-3847
Pinetown dtait@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Kamerun
Distribucia Douala Electro-Services Tel. +237 4322-99
Rue Drouot Akwa Fax +237 4277-03
B.P. 2024
Douala
Kanada
Montazne Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
prevadzky 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Distribucia Bramalea, Ontario L6T3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
Servis l.reynolds@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
7188 Honeyman Street Fax +1 604 946-2513
Delta. B.C. V4G 1 E2 b.wake@sew-eurodrive.ca
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Street Fax +1 514 367-3677
LaSalle, Quebec H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Dalsie adresy servisnych stredisk v Kanade na poziadanie.
Kolumbia
Montazny zavod Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Distribucia Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Servis Bodega 6, Manzana B sewcol@andinet.com
Santafé de Bogota
Kérea
Montazny zavod Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Distribucia B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Servis Unit 1048-4, Shingil-Dong master@sew-korea.co.kr
Ansan 425-120
Libanon
Distribucia Beirut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 4947-86
B. P. 80484 +961 1 4982-72
Bourj Hammoud, Beirut +961 3 2745-39
Fax +961 1 4949-71
gacar@beirut.com
Litva
Distribucia Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Merkines g. 2A Fax +370 315 79688
LT-4580 Alytus irmantas.irseva@one.lt
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Luxembursko
Montazny zavod Briissel CARON-VECTOR S A. Tel. +32 10 231-311
Distribucia Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Servis B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be
Mad’arsko
Distribucia Budapest SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Servis H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 office@sew-eurodrive.hu
Malajzia
Montazny zavod Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Distribucia No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Servis 81000 Johor Bahru, Johor kchtan@pd.jaring.my
West Malaysia
Maroko
Distribucia Casablanca S.R. M. Tel. +212 2 6186-69 + 6186-70 + 6186-
Société de Réalisations Mécaniques 71
5, rue Emir Abdelkader Fax +212 2 6215-88
05 Casablanca srm@marocnet.net.ma
Novy Zéland
Montazne Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
prevadzky P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Distribucia 82 Greenmount drive sales@sew-eurodrive.co.nz
Servis East Tamaki Auckland
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Norsko
Montazny zavod Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 241-020
Distribucia Solgaard skog 71 Fax +47 69 241-040
Servis N-1599 Moss sew@sew-eurodrive.no
Peru
Montazny zavod Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Distribucia S.AC. Fax +51 1 3493002
Servis Los Calderos 120-124 sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima
Pobrezie slonoviny
Distribucia Abidjan SICA Tel. +225 2579-44
Ste industrielle et commerciale pour I'Afrique Fax +225 2584-36
165, Bld de Marseille
B.P. 2323, Abidjan 08
Polsko
Montazny zavod Lodz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 67710-90
Distribucia ul. Techniczna 5 Fax +48 42 67710-99
Servis PL-92-518 Lodz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Portugalsko
Montazny zavod Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Distribucia Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Servis P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Rakusko
Montazny zavod Wien SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Distribucia Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Servis A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at

sew@sew-eurodrive.at
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Rumunsko
Distribucia Bucuresti Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Servis str. Madrid nr.4 Fax +40 21 230-7170
011785 Bucuresti sialco@sialco.ro
Rusko
Distribucia St. Petersburg ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 5357142 +812 5350430
P.O. Box 36 Fax +7 812 5352287
RUS-195220 St. Petersburg http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
Senegal
Distribucia Dakar SENEMECA Tel. +221 849 47-70
Mécanique Générale Fax +221 849 47-71
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar
Singapur
Montazny zavod Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701 ... 1705
Distribucia No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Servis Jurong Industrial Estate Telex 38 659
Singapore 638644 sales@sew-eurodrive.com.sg
Slovensko
Distribucia Sered’ SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 31 7891311
Trnavska 920 Fax +421 31 7891312
SK-926 01 Sered sew@sew-eurodrive.sk
Slovinsko
Distribucia Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Servis Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Srbsko a Cierna hora
Distribucia Beograd DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 3046677
Kajmakcalanska 54 Fax +381 11 3809380
SCG-11000 Beograd dipar@yubc.net
Spanielsko
Montazny zavod Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 9 4431 84-70
Distribucia Parque Tecnolégico, Edificio, 302 Fax +34 9 4431 84-71
Servis E-48170 Zamudio (Vizcaya) sew.spain@sew-eurodrive.es
Svajéiarsko
Montazny zavod Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 41717-17
Distribucia Jurastrasse 10 Fax +41 61 41717-00
Servis CH-4142 Minchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Svédsko
Montazny zavod Joénkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442-00
Distribucia Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442-80
Servis S-55303 Jonképing http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 Jénkdping info@sew-eurodrive.se
Taliansko
Montazny zavod Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 2 96 9801
Distribucia Via Bernini,14 Fax +39 2 96 799781
Servis 1-20020 Solaro (Milano) sewit@sew-eurodrive.it
Thajsko
Montazny zavod Chon Buri SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Distribucia Bangpakong Industrial Park 2 Fax +66 38 454288
Servis 700/456, Moo.7, Tambol Donhuaroh sewthailand@sew-eurodrive.co.th

Muang District
Chon Buri 20000
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Philadelphia/PA

SEW-EURODRIVE INC.

Pureland Ind. Complex

2107 High Hill Road, P.O. Box 481
Bridgeport, New Jersey 08014

Tunisko
Distribucia Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 1 4340-64 + 1 4320-29
7, rue lbn EI Heithem Fax +216 1 4329-76
Z.1. SMMT
2014 Mégrine Erriadh
Turecko
Montazny zavod Istanbul SEW-EURODRIVE Tel. +90 216 4419163 + 216 4419164 +
Distribucia Hareket Sistemleri Sirketi 216 3838014
Servis Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 Fax +90 216 3055867
TR-34846 Maltepe ISTANBUL sew@sew-eurodrive.com.tr
USA
Vyrobny zavod Greenville SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Montazny zavod 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Distribucia P.O. Box 518 Fax Manuf. +1 864 439-9948
Servis Lyman, S.C. 29365 Fax Ass. +1 864 439-0566
Telex 805 550
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Montazne San Francisco SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
prevadzky 30599 San Antonio St. Fax +1 510 487-6381
Distribucia Hayward, California 94544-7101 cshayward@seweurodrive.com
Servis

Tel. +1 856 467-2277
Fax +1 856 845-3179
csbridgeport@seweurodrive.com

Dayton SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Fax +1 937 440-3799
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com

Dallas SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824

3950 Platinum Way
Dallas, Texas 75237

Fax +1 214 330-4724
csdallas@seweurodrive.com

Dalsie adresy servisnych stredisk v USA na poziadanie.

Verlka Britania

Valencia, Estado Carabobo

Montazny zavod Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Distribucia Beckbridge Industrial Estate Fax +44 1924 893-702

Servis P.O. Box No.1 http://www.sew-eurodrive.co.uk

GB-Normanton, West-Yorkshire WF6 1QR info@sew-eurodrive.co.uk

Venezuela

Montazny zavod Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Distribucia Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275

Servis Zona Industrial Municipal Norte sewventas@cantv.net

sewfinanzas@cantv.net
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SEW-EURODRIVE - Driving the world




Prevodové motory \ Priemyselné prevodovky \ Elektronika pohonov \ Automatizacia pohonov \ Sluzby

Ako mozno pohnut’ svetom

S Tudmi, ktori S pohonmi S rozsiahlym S nekompromisnou
rychlej$ie a spravne a riadiacimi know how kvalitou, ktorej
uvazuju a spolo€ne Sosluzbami, ktorésu  systémami, ktoré v najdélezitejSich vysoké Standardy
s vami pracuju na dosah na celom automaticky zlepSia odvetviach trochu zjednodusia
na buducnosti. svete. vas vykon. sucasnosti. kazdodennu pracu.

SEW-EURODRIVE

' Driving the world -
F = =
g
a _;——-'-—'".

S internetovou
prezentaciou, ktora
24 hodin denne
ponuka pristup

k informaciam

a updatom pre softvér.

S inovativnymi
napadmi, v ktorych
sa uZ zajtra bude
skryvat’ rieSenie
na pozajtra.

S globalnym citom

pre rychle apresved¢ivé
rieSenia.

Na kazdom mieste.

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG

P.O. Box 3023 - D-76642 Bruchsal / Germany
Phone +49 7251 75-0 - Fax +49 7251 75-1970
sew@sew-eurodrive.com

— www.sew-eurodrive.com
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