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1 Onemli uyarilar
Onemli uyarilar ve amacina uygun kullanim
1 Onemli uyarilar

* Bu el kitabi ayrintili igletme kilavuzu yerine kullanilamaz!
+ Sadece elektik teknisyenleri tarafindan, gecerli kaza 6nleme talimatlarina ve

MOVIAXIS® MX igsletme kilavuzuna gére monte edilmeli ve devreye alinmalidir!

1.1 Onemli uyarilar ve amacina uygun kullanim

Dokiimantasyon + XFP11A PROFIBUS opsiyon karth ¢ok eksenli servo sirticu MOVIAXIS® monte edip
devreye almadan 6nce bu el kitabini dikkatle okuyunuz.

+ Bu el kitabi MOVIAXIS® dokiimanlarinin ve 6zellikle MOVIAXIS® MX sistem el
kitabinin mevcut oldugunu ve igeriginin bilindigini varsaymaktadir.

+ Bu el kitabindaki géndermeler "— " ile isaretlenmistir. Ornegin, (— Bélim X.X) bu el
kitabinin X.X bdlimuande ek bilgiler verilmektedir, anlaminda kullaniimaktadir.

* Bu dokimantasyona uyulmasi, arizasiz bir isletme ve garanti kosullarinin yerine
getirilebilmesi icin sarttir.

Bus sistemleri Bus sistemleri ile ilgili genel emniyet uyarilar:

Sahip oldugunuz iletisim sistemi size, MOVIAXIS® ¢ok eksenli servo sirtcinin tim
olanaklarinin tesis kosullarina uymasini saglamaktadir. Tium bus sistemlerinde oldugu
gibi, burada da parametrelere disaridan yapilacak belirsiz etkiler servo surtcinin
davranisini degistirebilir. Bu durum beklenmedik ve kontrol edilemeyen sistem
davranislari olusturabilir.

Hasar Dogru yapilmamis veya bu isletme kilavuzuna uygun olmayan diger islemler trln
sorumlulugu Ozelliklerini olumsuz olarak etkilemektedir. Bu durumlarda Firma SEW-EURODRIVE
GmbH & Co KG tarafindan higbir sekilde hasar sorumlulugu kabul edilmez.

Uriin adi ve ticari  Bu igletme kilavuzunda kullanilan markalar ve Griin adlari ilgili firmalarin ticari markalari
markasi veya kayitli ticari markalaridir.
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Onemli uyarilar
Sembol agiklamasi

1.2 Sembol agiklamasi

Emniyet ve Burada agiklanan emniyet ve uyarilar mutlaka dikkate alinmahdir!
uyarilar

Elektrik soku tehlikesi.
Muhtemel sonuglar: Olim veya agir yaralanmalar.

Muhtemel tehlike.
Muhtemel sonuglar: Olim veya agir yaralanmalar.

Tehlikeli durum.
Muhtemel sonuglar: Hafif veya 6nemsiz yaralanmalar.

Zararh durum.
Muhtemel sonuglar: Cihazda ve ortamda hasar olusur.

Kullanici icin tavsiyeler ve faydali bilgiler.

QOIS 2>
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2
2.1

2.2

Emniyet uyarilari
On bilgiler

Emniyet uyarilari

On bilgiler

Asagidaki emniyet uyanlari XFP11A PROFIBUS DP fieldbus arabiriminin
kullanimui ile ilgilidir.

Bu kilavuzun her boéliimiinde verilen ilave emniyet talimatlari da ayrica dikkate
alinmahdir.

Genel emniyet uyarilari

Hasar goérmiis uriinler kesinlikle monte edilmemeli ve devreye alinmamalidir.
Hasarlar derhal nakliye firmasina bildiriimelidir.

Reduktorli motorlarda, rediktérlerde ve motorlarda ¢alisma esnasinda ve galisma
sonrasi:

» Gerilim altinda pargalar
» Hareketli parcalar
» Sicak yuzeyler bulunabilir.

Asagidaki ¢alismalar sadece uzman elemanlar tarafindan yapiimalidir:
« Tasima

* Depolama

* Yerlestirme / Montaj

+ Baglanti

* Devreye alma
+ kadar

* Onarim

Bu calismalarn yaparken asagidaki uyarilar ve dokUmanlar géz &nunde
bulundurulmahdir:

+ ligili igletme kilavuzlari ve devre semalari
* Rediktérde ve reduktorli motorda bulunan ikaz ve emniyet etiketleri
« Sisteme 6zgl talimatlar ve gereksinimler
+ Emniyet ve kazalardan korunma ile ilgili ulusal ve yerel ydénetmelikler

Asagidaki durumlarda hayati tehlike veya maddi hasar olusabilir:

* Amacina uygun olmayan kullanim

* Yanlis montaj veya kullanim

» Gerekli koruyucu kapaklarin veya muhafazalarin izinsiz olarak ¢ikariimasi
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Emniyet uyarilan
Tasima / Depolama

Bus sistemleri Sahip oldugunuz iletisim sistemi size, MOVIAXIS® ¢ok eksenli servo surtcinin tim

ile ilgili genel olanaklarinin tesis kosullarina uymasini saglamaktadir. Tim bus sistemlerinde oldugu

emniyet uyarilari gibi, burada da parametrelere disaridan yapilacak belirsiz etkiler servo siricinin
davranigini degistirebilir. Bu durum beklenmedik ve kontrol edilemeyen sistem
davraniglari olusturabilir.

2.3 Tasima/Depolama

Uriin teslim alinirken igeriginin tasima siirecinde hasar gériip gérmedigi derhal
kontrol edilmelidir. Olasi hasarlar derhal nakliye sirketine bildirilmelidir. Hasar
varsa uriin kullanilmamalidir.

Gerektiginde uygun ve yeterli boyutta bir tasiyici kullanin.

Yanhs depolama hasar yapabilir!
Reduktor Gnitesi derhal monte edilmeyecek ise, kuru ve tozsuz bir yerde saklanmalidir.

2.4 Yerlestirme / Montaj

"Montaj / kurma uyarilar” (Bolim 4) boélimindeki uyarilari dikkate aliniz.

2.5 Devreye alma/ Isletme

"Projelendirme ve devreye alma" (B6lim 5) bolimindeki uyarilari dikkate aliniz.
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Girig

3 Giris
Bu el kitabinin
icerigi

Ozellikler

MOVIAXIS® ve
PROFIBUS

Tim bilgilere
erisim olanagi

PROFIBUS DPVO
(Versiyon 0)
tizerinden
cevrimsel ve
gcevrimsiz veri
algverigli

PROFIBUS DPV1
(Versiyon 1)
lizerinden
cevrimsel ve
cevrimsiz veri
alisverisli

Bu kullanici el kitabinda, PROFIBUS XFP11A opsiyon kartinin MOVIAXIS® MX cok
eksenli servo siriiciye montaji ve MOVIAXIS® ‘in PROFIBUS fieldbus sisteminde
devreye alinmasini aciklamaktadir.

MOVIAXIS® MX ok eksenli servo siriiciinin XFP11A opsiyonunun giiglii Giniversal
arabirimi ile PROFIBUS uzerinden bir Ust seviyedeki otomasyon sistemlerine baglanti
olanagi mevcuttur.

PROFIBUS’'da galismak icin temel alinan servo sirici davranisi (cihaz profili),
fieldbus’a bagh degildir ve bu nedenle de tek bir tnitedir. Bu da kullanicilara, sirici
uygulamalarinin fieldbus’a bagli kalmadan gergeklestirme olanagi saglar.

MOVIAXIS® MX sizlere PROFIBUS arabirimi ile tim stiriici parametrelerine ve
islevlerine dijital erisim olanagi saglamaktadir. Servo surtict hizli ve gevrimsel islem
verileri Uzerinden kontrol edilir. Ayni zamanda servo suriiciiden gergek hiz, akim, cihaz
durumu, hata numarasi veya referans mesaijlar gibi gergek degerler de okunabilir.

islem verileri aligverisinin genelde gevrimsel olarak gerceklesmesine ragmen, siriicl
parametreleri cevrimsiz olarak READ ve WRITE iglevleri veya MOVILINK® parametre
kanali Gzerinden okunup yazilabilirler. Bu parametre veri aligverisi sayesinde, tim
onemli tahrik parametrelerinin bir Ust seviyedeki otomasyon cihazinda kayith oldugu
uygulamalarda servo surtctude manuel parametre belirlemeye gerek yoktur.

PROFIBUS-DPV1 karakteristigi ile PROFIBUS-DP genisletme gergevesi igerisinde,
gevrimsiz yeni okuma/yazma servisleri sunulur. Cevrimsel olmayan bu hizmetler normal
cevrimsel bus isletmesindeki 6zel telgraflara eklenir ve boéylece PROFIBUS-DP
(Versiyon 0) ile PROFIBUS-DPV1 (Versiyon 1) arasinda uyum saglanir.

Kullanicr el kitabi — MOVIAXIS® — Fieldbus Arabirimi Profibus XFP11A DP




Girig
Devreye alma / Isletme

PROFIBUS
opsiyon kartinin
yapilandiriimasi

Denetleme
fonksiyonlari

Diyagnoz

Fieldbus monitor

PROFIBUS opsiyon karti, istasyon adresi, varsayilan parametreler gibi fieldbus’a ait
Ozel ayarlar opsiyon karti Gzerindeki donanim anahtari Gzerinden yapilabilecek sekilde
tasarlanmigtir. Bu manuel ayar olanadi sayesinde servo slrtcu kisa bir sure igerisinde
PROFIBUS sistemine entegre edilip ¢alistirilabilir. Parametre belirleme islemi tamamen
otomatik olarak bir Ust seviyedeki PROFIBUS master Uzerinden gergeklestirilebilir
(Parameter Download). Bu ileriye déniik varyasyon sayesinde hem devreye alma suresi
kisalir hem de o6nemli tim surict parametreleri dogrudan Kkontrol programina
kaydedilebildiginden, uygulama programinizin dokimantasyonu da kolaylasir.

o |m8

N
H:ﬂi
[].

VN

PROFIBUS Master

(0]

f Digital 1/0

W Analog I/0

PROFIBUS
56552AXX
Resim 1: PROFIBUS ve MOVIAXIS® [1] = Gérsellestirme:

Fieldbus sistemlerinin kullaniimasi siriici tekniginde, fieldbus stire denetimi (fieldbus
time out) veya stop tasarimlari gibi ilave denetim iglevleri gerektirmektedir. MOVIAXIS®
denetim fonksiyonlarinin kendi uygulamalariniza da uyumunu saglayabilirsiniz.
Ornegin, servo suricinin bir bus hatasi durumunda nasil bir hata davranis
gOsterecegini belirleyebilirsiniz. Burada ¢ogu uygulamalarda "stop" uygun bir ¢ézim
olabilir. Diger bir olanak ta en son istenen degerlerin dondurulmasi olabilir. Bu durumda
surlict gegerli olan en son istenen degerlerle galismaya devam eder (6rn. konveyor
bandi). Kontrol klemenslerinin islevsellikleri fieldbus modunda da saglanabildiginden,
fieldbus’a baglh olmayan hizli stop tasarimlarinin servo suricinin klemensleri
Uzerinden gerceklestiriimesi mimkinddr.

MOVIAXIS® servo suriclyu devreye alma ve servis calismalari icin sayisiz ariza teshis
olanaklari sunmaktadir. Ornegin, entegre edilmis fieldbus monitéri Gizerinden hem bir
Ust seviyeden gdnderilen istenen degerler hem de gercek degerler kontrol edilebilir.

Ayrica fieldbus opsiyon kartinin durumu ile ilgili kapsamh bilgiler de alabilirsiniz.
Fieldbus monitdér fonksiyonu ve bilgisayar yazilimi MOVITOOLS®-MotionStudio birlikte
konforlu bir ariza teshis olanagi sunmakta ve tim suriici parametrelerinin (fieldbus
parametreleri de dahil) ayarlanmasi olanaginin yani sira fieldbus ve cihazin durumu ile
ilgili bilgileri ayrintili olarak ekrana getirmektedir.
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Montaj / kurma uyarilar
XFP11A opsiyonu baglanmasi ve klemens acgiklamasi

4 Montaj / kurma uyarilari
4.1 XFP11A opsiyonu baglanmasi ve klemens aciklamasi

XFP11A 6nden goriiniis | Agiklama .[I?::n:r:laa?ta" Fonksiyon
b RUN.' PROFIBUS calisma LED’i Bus elektronik modulinun dogdru ¢alistigini gosterir.
A L (yesil)

@i PROFIBUS-DP hatas! gdsterir.
:(‘! Eé’g,i':(‘l‘(ﬂ'r-;'z 3R°F'BUS hata Bu konuda, bkz. BAliim 4.6.
| 3 0 1 X31:1 N.C.
k1 0 X31:2 N.C.

- 2° m X31:3 RxD/TxD-P
A 1 |a X31:4 CNTR-P
2 X31: PROFIBUS baglantisi X31:5 DGND (M5V)
X31:6 VP (P5V/100 mA)
X31:7 N.C.
X31:8 RxD/TxD-N
X31:9 DGND (M5V)
20 Deger: 1
21 Deger: 2
92 Deger: 4
ADDRESS: PROFIBUS istasyon 23 Deger: 8
adresi ayarlamak icin DIP 24 Deger: 16
anahtari 25 Deger: 32
26 Deger: 64
Rezerve edildi.
S6596AXX ne Bu konuda, bkz. Boliim 4.5.

4.2 Kullanilan soket baglantilari

PROFIBUS agina IEC 61158'e uygun bir 9-pin Sub-D fis ile baglanilir. T-Bus baglantisi
icin uygun figler kullaniimalidir.

(2]
RxD/TxD-P 3
RxD/TxD-N 8 %
CNTR-P 4 %\ 5
DGND (M5V) | 5 3]
VP (P5V/100mA)| 6
DGND (M5V) 9

[
06227AXX
Resim 2: 9 kutuplu Sub-D fisi pin atanmasi (IEC 61158’e gére)

[1] 9-kutuplu Sub-D figi
[2] Sinyal kablosu, bikulmus
[3] Fis muhafazasi ile ekran arasindaki iletken, genis alanl baglanti
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Montaj / kurma uyarilar
Bus kablosunun ekranlanmasi ve serilmesi

MOVIAXIS® /
PROFIBUS
baglantisi

1,5 Mbaud
lizerindeki baud
hizlari

XFP11A opsiyonu PROFIBUS sistemine bikulmus, ekranlanmis iki damarh bir kablo ile
baglanir. Bus fis secilirken desteklenen maksimum veri aktarim hizi dikkate alinmalidir.

iki damarli kablo PROFIBUS fisine Pin 3 (RxD/TxD-P) ve Pin 8 (RxD/TxD-N) (izerinden
baglanir. iletisim bu iki kontak tizerinden gergeklesir. RS-485 sinyalleri RxD/TxD-P ve
RxD/TxD-N tim PROFIBUS katilimcilarinda ayni kontaklara bagdlanmalidir. Aksi
takdirde bus ortami Gzerinden iletisim mimkun dedgildir.

PROFIBUS arabirimi Pin 4 (CNTR-P) Ulzerinden bir repeater veya FO (fiber optik)
adaptor (referans = Pin 9) igin bir TTL sinyali gdnderir.

XFP11A’nin 1,5 MBaud Uzerindeki hizlarda calistiriimasi igin 6zel 12-MBaud-Profibus
fisler gerekmektedir.

4.3 Bus kablosunun ekranlanmasi ve serilmesi

PROFIBUS arabirimi RS-485 iletisim protokoliini desteklemektedir ve fiziksel baglanti
icin IEC 61158'e gore bir A tipi kablo kullaniimahdir. Bu kablo ekranlanmis, ¢ift bakimlu
iki damarli olmalidir.

Veri yolu kablosunun uzmanca ekranlanmasi endustriyel ortamlarda olugsmasi mimkin
olan elektrik parazitlerinin sénimlenmesini saglar. Asagidaki 6nlemler ekranlamada en
iyi sonuglari vermektedir:

« Konnektdrlerin, modullerin ve topraklama kablolarinin tespit vidalarini elle sikin.
» Sadece metal veya metal kaplama muhafazali konnektorler kullanin.

» Ekrani konnektdre mamkun oldugu kadar genis bir alana yayarak baglayin.

* Veri yolu kablosunun ekranini iki tarafli baglayin.

» Sinyal ve veri yolu kablolarini gli¢ kablolarina (motor kablolari) paralel olarak
désemeyin, mumkinse ayri bir kablo kanali kullanin.

« Endustriyel ortamlarda sadece metalik, topraklanmis kablo raflari kullaniimalidir.

« Sinyal kablosunu ve ilgili topraklama kablosunu birbirlerine ¢ok yakin olarak ve en
kisa yoldan ddseyin.

« Veri yolu kablolarini soketli baglantilar kullanarak uzatmayin.
» Veri yolu kablolarini mevcut sase yuzeylerine yakin olarak déseyin.

Topraktaki potansiyel dalgalanmalarda, iki tarafli baglanan ve toprak potansiyeli (PE) ile
baglanan ekran tzerinden bir dengeleme akimi gec¢ebilir. Bu durumda VDE talimatlarina
uygun bir topraklama saglanmalidir.

4.4 Bus sonlandirma

Devreye alma isleminin kolaylasmasi ve montajda hata kaynaklarinin azaltilmasi igin,
XFP11 opsiyonu bus sonlandirma direncleri ile donatilmamistir.

XFP11A opsiyonu bir PROFIBUS segmentinin basinda veya sonunda bulunuyorsa ve
XFP11’e sadece bir PROFIBUS kablosu gidiyorsa, entegre edilmis bus sonlandirma
direngli bir fig kullaniimalidir.

Bu PROFIBUS fisindeki sonlandirma direnglerini anahtarlayin.

Kullanici el kitabi — MOVIAXIS® — Fieldbus Arabirimi Profibus XFP11A DP
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4 Montaj / kurma uyarilari
Istasyon adresi ayarlari

4.5 Istasyon adresi ayarlari

PROFIBUS istasyon adresi opsiyon karti Gzerindeki DIP anahtarlari 20... 28ile ayarlanir.
MOVIDRIVE® 0...125 arasindaki adresleri desteklemektedir.

PROFIBUS istasyon adresi fabrika set degeri 4 olarak
T ayarlanmigtir:

nLS
EALILT

e
|ﬂ; 0 1
Eey
. 20|._ 29— Deger:1x0=0
3 2" > Deger:2x0=0
21 |m| 22 Deger4x1=4
al 22> Deger:8x0=0

2* > Deger: 16 x 0=0
25, Deger:32x0=0
2% Deger: 64 x0=0

=
o
=

56596axx

Calisma esnasinda PROFIBUS istasyon adresinin degistiriimesi etkisini hemen
gostermez. Bu degisiklik servo sirici yeniden calistiriidiginda (Sebeke + 24 V
KAPAT/AC) etkinlesir. Servo sirlci glincel istasyon adresini "Parametre agaci” plug-in
programinda, "lletisim/Temel ayarlar" altinda gésterir.

Ornek: PROFIBUS istasyon adresi 17’nin ayarlanmasi
; 'Iil.ﬂ

nLiS
EALILT

i)
Iﬂ b 0 1
<
. 20 _, Deger:
.

2" — Deger:
22 _ Deger:
2% _ Deger:

o0AN-
X X X X
[eNeNel
i
[eNe NN

2*  Deger: 16 x 1
25— Deger: 32 x 0
26 _, Deger: 64 x 0

I
[ RE=N

0

56847AXX
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Montaj / kurma uyarilar

XFP11A opsiyonunun isletme gostergeleri

4.6 XFP11A opsiyonunun igletme gostergeleri

PROFIBUS PROFIBUS arabirimi XFP11A opsiyon kartinda, XFP11A’nin ve PROFIBUS sisteminin

LED’leri glncel durumlarini gdsteren iki LED bulunur.

RUN LED'i (yesil) * RUN LED’i bus elektronik moduilinin dogru olarak ¢alistigini gosterir

Kirmizi Yesil Fonksiyon
Acik Acik - turuncu: Bellenim DpRAM Uzerinden boot senkronizasyonu bekliyor
Kapali Acik Bellenim "RUN" durumunda
Yanip
(s;anktir Kapal Profibus-stack iglenirken kurulum hatasi
4 Hz)

Yanip - . . - R P .

. Bir Ust seviyedeki sistem (servo siriici + kontrol tnitesi) DpRAM Uzerinden bir
Kapali soner : f : " "
reset sinyali verdi ve halen "Resett" durumunda bulunuyor

(yakl. 2 Hz)

Yanip
Kapal soner Ayarlanmis olan Profibus adresi gegersiz (adres 125'ten daha buiyik)

(yakl. 4 Hz)

BUS-FAULT LED’i - BUS-FAULT LED’i PROFIBUS-DP’deki hatalari gdsterir.

(kirmizi) .
Kirmizi Yesil Calisiyor
Acik Kapal Baud hizi veya master taninmadi
Kapal Kapal Cihaz ile DP-Master arasinda veri alisverisi ("Data-Exchange" durumu)
Yanip Kapali « Cihaz baud hizini tanidi, fakat master tarafindan adreslenemedi
soOniiyor P » Cihaz DP-Master’da projelendirilmemis veya yanlis projelendirilmis

Kullanici el kitabi — MOVIAXIS® — Fieldbus Arabirimi Profibus XFP11A DP
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Montaj / kurma uyarilar
GSD dosyalari

4.7 GSD dosyalari

STEP 7°de GSD
dosyasinin
kurulmasi

XFP11A igin gegerli gincel GSD dosyalari SEW-EURODRIVE sitesinde
(http://www.sew-eurodrive.com) "Software" altinda bulunmaktadir. Her iki GSD dosyasi
da paralel olarak bir STEP7 projesinde kullanilabilir. Yazilim dosyasi yUklenip agildiktan
sonra PROFIBUS DP ve PROFIBUS DP-V1 icin iki ayri dizin olusur.

Kurulum asagidaki gibi yapilir:
+ Simatic Manager'i baglatin.
* Hazir bir projeyi baglatin ve donanim konfiglrasyonunu galistirin.

+ Simdi de donanim konfiglirasyonu igerisindeki proje penceresini kapatin, aksi
takdirde yeni bir dosya versiyonu kurulmasi mimkin degildir. Simdi de "Extras" /
"Install new GSD..." meni noktasi (zerinden SEW_6006.GSD adli yeni GSD
dosyasini segin.

Step7 sistemine GSD dosyasi ve ilgili bitmap dosyalari kurulur. Giincel GSD dosyasi
GSD versiyonu 4'e uygundur. Bu versiyon SEW GSD dosyasinin ¢ikis durumunu
yansitmaz. Gincel versiyon numaralari "HW Config." donanim katalogunun bilgi
alaninda verilmektedir.

Donanim katalogundaki SEW tahrik Unitesi klasori:

Profile: | Standard j

= %?— PROFIEUS DP -

—1-__] Additional Figld Devices
=11 Drives
=] SEW
-I-{_] OP

¥ S

¥ % MOVIDRIVE DFP21 [DPYT)
¥ @ MOPDPY] + MOWVIMOT
¥ @ LIFF [DF'1]

@ MFP/AOR + MOWIMOT

@ MOVIDRIE Compact 41
@ MOVIDRIVE DFP21/MCHAT
@ MOWVIDRIVE+DFP11

% MOWVITRAC 31 Size 0 L.
% MOWVITRALC 31+FFP3

= UFP

G5O W00 fior Movidis <FP114 £,

o e R e R B e N B

56954axx
Resim 3: Donanim katalogu
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DP Master’in projelendiriimesi @

5 Projelendirme ve devreye alma

Bu bélimde DP Master'in projelendiriimesi ve servo siriiciinin fieldbus modu igin
devreye alinmasi ile ilgili bilgiler veriimektedir.

5.1 DP Master’in projelendirilmesi
PROFIBUS-DP arabirimli XFP11A kontrol karti projelendirmesinde asagidaki adimlar
gerceklestiriimelidir:

+ GSD dosyasini projelendirme yaziliminda verilen ydnergelere gore yukleyin veya
kopyalayin. Yikleme basarildiginda, cihaz "slave" katilimcilari "Drives/SEW/DPV1"
adi altinda goérinur.

» Simdi de projelendirmek igin surlkle ve birak "drag&drop” yontemi ile "XFP11A" adi
altindaki baglanti grubunu PROFIBUS yapisina ekleyin.

* Bunun igin bir istasyon adresi verin.

_io(x)
al8x
e
= | alx
PRCEEUS]I ) O gt ston [ EE LT
i UFZ Finfi | Stondad x
T FRAT L a ] =
Er = T FROFIBIS OF -
E] G a14 2 DF & = (23 Addiional Fiskd Drdca:
= e = Drives
X LETE o 11 EW
] I Py
5 B
3 =l
E
e o
10PD 110 mards)
A | B ok PRI ! TNPD 11 mrde]
— | 2P0 12 eonds)
St [ D 1D | Coder bt o Do, Lidecy | 0 tders | Commnerd | 2P0 (12 morde]
1 [] [Ergty | HPD 14 rords)
2 [0 Erecty | 1SPD 15 mards]
2| [IPD (undl EFSCE EFC R | EPD 16 wards)
RO (3 ]
1 @ ML

| g m
- Gaberany
-0 Covpatis FROABLE DF Strves |

Prams PL kot Helps g -

57289axx
Resim 4: Bir istasyon adresi verilmesi
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@ DP Master’in projelendiriimesi

* Opsiyon kartt XFP11A simdi 3PD konfigirasyonu ile vyapilandinlir. PD
konfigurasyonunu degistirmek igin slot 3’teki 3PD modulu silinmelidir. Daha sonra da
Surukle ve Birak ile "XFP11A" klasérindeki donanim konfigurasyonuna slot 3 igin
baska bir PD modulu ekleyin.

P h w Config - [S1MATIC 0001} (Configenstion) - 2re11a] =10] =l
Blp Stain Ed Inciet CIC Wi Cprong ncba b =12 x|
Olple-® |8 & ol bl fo) 8wl
= el
PROFEUS|I| DF nesciet ik |1 I I -‘jﬂ
. [wem =
| I . 1E] o B mond
EEP = PACFIES OPF -
& =+ Aol Fredd Dnecar:
=L D
= O SEw
= [ oA
= laviza HFF11A
Lrwsarcd mod s
Erpty
Fanam [ wedks]
TFD (1 wad]
R0 (2 ward)
3P0 (1 wads]
AFD 14 vek]
SFD 15 k]
B 06 wd]
FRD 17 vwde)
=l BFD 13 wo]
] 8] AFD (3 ]
A | ) MR / WA 1] wceck]
= 2P0 (12 wondk]
Skt| [ DRID | Dot Hursker ! Desipration | | Ackimsr | 0 Adduses | Commers TIFD M3 worck]
T | | | | HFD [ worck]
i ] ; 5P 15 worck]
Y = o £} 6 PO 16 voik|
PO (32 vkl
- MavFLD
w1
-] Gateway
It ) Convpateis FROABLE 0P Slmss o
i
Pruas F1 b gal Help. Fra

57290axx
Resim 5: PD konfigiirasyonunun dedistirilmesi

* Opsiyonel olarak ¢evrimsel islem verilerinde MOVILINK® parametre kanall
projelendirilebilir. Bunun i¢in slot 2'deki "Empty" modulinu silin ve yerine surikle ve
birak yéntemi ile "Param (4 words)" modulin{ getirin.

» Simdi de projelendirilen veri geniglikleri igin I/O veya periferi adreslerini girin.

PROFIBUS DP simdi devreye alinabilir. Projelendirme durumuna servo siriictudeki
"BUS FAULT" LED'i ile isaret edilir.

Veri tutarlihgi Tutarli veriler otomasyon cihazi ile servo slrucid arasinda surekli olarak birlikte
aktarilmasi gereken verilerdir.

Veri tutarlhiligi o6zellikle konum degerlerinin veya komple konum gorevlerinin
aktarilmasinda oldukga dnemlidir. Tutarsiz veri aktariminda, veri kaynaklari otomasyon
cihazinin farkli program gevrimleri olabilir ve bdylece servo sirlicliye tanimlanmamig
degerler aktariimig olur.

PROFIBUS DP’de otomasyon cihazi ile tahrik teknigi cihazlari arasindaki veri iletigimi
genelde "Tum uzunluk boyunca veri tutarlihgi" ayarinda gergeklesir.
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Servo surucunun devreye alinmasi @

5.2 Servo siiriictiniin devreye alinmasi

Bu konu ile ilgili ayrintili bilgiler i¢cin 76. sayfadaki MOVIAXIS® isletme kilavuzuna
bakiniz.

5.3 Iglem verilerinin PDO editor ile ayarlanmasi

Bu konu ile ilgili ayrintili bilgiler igin 109. sayfadaki MOVIAXIS® isletme kilavuzuna
bakiniz.

Kullanici el kitabi — MOVIAXIS® — Fieldbus Arabirimi Profibus XFP11A DP
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PROFIBUS-DP’nin ¢caligma karakteristikleri
Servo suracunun kontroll

©

6 PROFIBUS-DP’nin ¢calisma karakteristikleri

Bu bélimde servo siiriiciiniin PROFIBUS DP’deki prensip ¢alismasi agiklanmaktadir.

6.1  Servo siiriiciiniin kontrolii

Simatic S7 igin
kontrol érnegi

Servo siriicu 16 /O kelimesi uzunlugundaki islem veri kanali Gzerinden kontrol edilir.
Bu islem veri kelimeleri 6rnegin, 1/0 alaninda veya periferisinde DP-Master olarak bir
PLC kullanildiginda gérintilenip alisageldigi gibi adreslenebilir.

[

PW160 |} PO 3
PW158 | } PO 2
PW156 | } PO 1
PW154 |
PW152 |
PW150

PW148
— v -

% ] [1] [ P§1| PLO-’2| Plo"sw:gko’{eg —>

pA i Tenleelee])  fref) <o ‘1
v A A A 4 ol [

A A A A

[2]

(

PW160 | > PI 3«
PW158 | } Pl 2 <
PW156 | ; P11
PW154
PW152
PW150
PW148

4 ii4
|

56553AEN

Resim 6: PROFIBUS verilerinin PLC adres alaninda gériintlilenmesi

[11 8 bayt MOVILINK® parametre kanali
[2] PLC adres araligi

PI1 ... PI16 islem giris verileri
PO1 ... PO16 islem gikis verileri

* Programlama ve projelendirme ile ilgili diger uyarilar GSD dosyasi ile birlikte verilen
README_GSD6006.PDF dosyasindan alinabilir.

Servo surict Simatic S7 Gzerinden secilmis olan islem verileri konfigirasyonuna bagl
olarak ya dogrudan ylkleme ve aktarma komutlari ile veya 6zel sistem islevleri SFC 14
DPRD_DAT ve SFC15 DPWR_DAT ile kontrol edilir.

S7’de 3 bayt'h veya 4 bayt'tan daha uzun olan veriler prensip olarak SFC14 ve SFC15
sistem fonksiyonlari Gzerinden aktarilir.
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STEPY program
ornegi

Servo suridcuniun kontrolu @

Ucretsiz bir servis olarak sunulan bu érnek program sadece bir PLC programinin nasil
hazirlanabilecegdini gdsteren bir drnektir.

Bu nedenle bu érnek programin icerigi hakkinda sorumluluk kabul edilmez.

//0Bl’de cevrimsel program islemesinin baslangici

START
NETWORK
TITLE =PI verilerinin servo siriliciden DB3’e koplayanmasi, word 0/2/4
CALL SFC 14 (DPRD_DAT) //Read DP Slave Record
LADDR := W#16#240 //Input Adresse 576
RET VAL:= MW 30 //Sonuc¢ isaret kelimesi 30’da
RECORD := P#DB3.DBX 0.0 BYTE 6//Ibre
NETWORK

TITLE = Tahrik uygulamali PLC programi
// PLC programi DB3’te tahrik tnitesi kontrold icin islem verilerini
// kullanir

L DB3.DBW 0//Load PI1 (status word 1)

L DB3.DBW 2 //Load PI2 (actual speed value)

L DB3.DBW 4 //Load PI3 (no function)

L W#16#8000

T DB3.DBW 20// Write 8000 hex to POl (control word 1 = FCB hiz kontroli)
L 1500

T DB3.DBW 22//Write 1500dec to PO2 (speed setpoint = 1500 d/d)

L 7000

T DB3.DBW 24//Write 7000dec to PO3 (Hizlanma 7000 1/sn x dak)

//0Bl’de cevrimsel program islemesinin sonu

NETWORK
TITLE =PO verilerinin DB3’ten, word 20/22/24, servo ¢eviriciye kopyalanmasi
CALL SFC 15 (DPWR DAT) //Write DP Slave Record

LADDR := W#16#240 //Cikis adresi 576 = 240hex

RECORD := P#DB3.DBX 20.0 BYTE 6 //GOsterge DB/DW’de

RET_VAL:= MW 32

Kullanici el kitabi — MOVIAXIS® — Fieldbus Arabirimi Profibus XFP11A DP
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@ PROFIBUS-DP zamanagimi

6.2 PROFIBUS-DP zamanasimi

PROFIBUS-DP Ulzerinden veri aktarimi bozuldugunda veya kesildiginde MOVIAXIS®
yanit denetleme suresi gecer (DP-Master'da projelendirildiginde). "BUS-FAULT" LED’i
yanar (veya yanip séner) ve yeni kullanici verileri alinmadidini gosterir. MOVIAXIS®
ayni zamanda P831 Reaction Fieldbus Timeout ile secilmis olan hata yanitini
gerceklestirir.

Fieldbus Timeout ile DP-Master tarafindan PROFIBUS DP igin verilmis olan yanit
denetleme suresi gosterilir. Bu zaman asimi suresi sadece DP-Master Uzerinden
degistirilebilir. Degisiklikler kullanma (nitesi veya MOVITOOLS®-MotionStudio
Uzerinden gosterilirler, fakat etkin degillerdir ve DP bir daha calistiginda Uzerlerine
yazilir.

6.3 Fieldbus zamanagimi yaniti

Reaction Fieldbus-Timeout ile fieldbus zaman agsimi gdzetimini olugturan hata yaniti
parametresi belirlenir. Burada yapilan ayar master sistemdeki ayarlara uyumlu olmalidir
(S7: Yanit denetimi).
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PROFIBUS-DP uzerinden parametrelendirme @

6.4 PROFIBUS-DP iizerinden parametrelendirme

8 Bayt
MOVILINK®
parametre
kanalinin yapisi

Kullanici el kitabir —

PROFIBUS-DP’'de siiriicli parametrelerine 8 baytlik MOVILINK® parametre kanali
Uzerinden erisilir. Bu kanalda normal READ ve WRITE servislerinin yani sira bagka
parametre servisleri de mevcuttur.

PROFIBUS DP’de servo suriici parametrelerine "Parameter process data object"
(PPO) uzerinden erigilir. Bu PPO gevrimsel olarak transfer edilir ve islem verileri
kanalinin [2] disinda, c¢evrimsel olmayan parametre de@erlerinin aligverisi igin bir
parametre kanalina [1] da sahiptir.

=0 [

(-]

: = ]
[ EAEER

Resim 7: PROFIBUS-DP (izerinden iletisim

56554AXX

8 bayt MOVILINK® parametre kanalinin yapisi asagidaki tabloda verilmistir. Bu kanal bir
yonetim bayti, bir indeks kelimesi, bayt uzunlugunda bir alt indeksten ve doért veri
baytindan olusur.

Bayt 0 Bayt 1 Bayt 2 Bayt 3 Bayt 4 Bayt 5 Bayt 6 Bayt 7
Index High | Index Low | MSB Verileri Veriler Veriler LSB
Handling = Sub-Index Verileri
Parametre endeksi 4 bayt veriler

MOVIAXIS® — Fieldbus Arabirimi Profibus XFP11A DP
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PROFIBUS-DP’nin ¢caligma karakteristikleri
PROFIBUS-DP Uzerinden parametrelendirme

indeks ve alt indeks parametre agacindaki tool-tip tizerinden hesaplanir.
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Resim 8: Parametre agacinin tool-tip'i
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8 bayt MOVILINK®
parametre
kanalinin yénetimi

Indeks adresleme

Veri alani

PROFIBUS-DP uzerinden parametrelendirme @

Parametre belirleme akiginin tamami 0 baytina: yénetim, koordine edilir. Bu bayt ile
servis tanimi, veri uzunlugu, uygulanan servislerin durumlari gibi dnemli servis
parametreleri sunulur. Asagidaki tabloda 0, 1, 2 ve 3 bitlerinin servis tanimini i¢erdigi,
yani hangi servisin uygulandigini tanimladigi gésteriimektedir. Bit 4 ve 5 ile "Write"
hizmetinin veri uzunlugu bayt olarak verilir. Bu deger SEW servo suriicl parametreleri
icin genelde 4 bayt olarak ayarlanir.

7/MSB 6 5 4 3 2 1 0/LSB

Servis tanimi

0000 = No Service

0001 = Read Parameter

0010 = Write parametresi

0011 = Write Parameter volatile
0100 = Read Minimum

0101 = Read Maximum

0110 = Read Default

0111 = Read Scale

1000 = Read Attribute

Veri uzunlugu

00 = 1 bayt

01 =2 bayt

10 = 3 bayt

11 = 4 bayt (ayarlanmalidir!)

Handshake-Bit
Cevrimsel aktarimda her yeni siparis ile degistiriimelidir

Durum biti
0 = Servis uygulamasinda hata yok
1 = Servis uygulamasinda hata var

Bit 6 kontrol Unitesi ile servo siriici arasinda handshake olarak gorev yapar. Servo
suriictide aktarilan servisi gergeklestirir. Ozellikle PROFIBUS DP'de parametre kanali
islem verileri ile birlikte cevrimsel olarak aktarildigindan, servo surlclde servis
verilebilmesi icin "Handshake-Bit" Gzerinden tetiklenmesi gerekmektedir. Bunun igin bu
bitin degeri uygulanacak her servis igin degistirilir. Servo suriici bu "Handshake" biti ile
servisin yapilip yapilmadiginin sinyalini verir. Kontrol Unitesi tarafindan alinan
"Handshake" biti gdnderilene esitse, servis yerine getirilir. Durum biti 7, servisin hatasiz
mi, yoksa hatali mi oldugunu gosterir.

Bayt 2 ile: Index-High ve bayt 3: Index-Low ile fieldbus sistemi Uzerinden okunup
yazilmasi istenen parametre belirlenir. Bir servo slriclinin geviricinin parametreleri
bagli olan fieldbus sisteminden bagimsiz olarak ayni indeks ile adreslenir. Parametrenin
alt indeksi bayt 1'de verilir.

Veriler, agagidaki tablolarda gdsterildigi gibi, parametre kanalindaki Bayt 4 ile Bayt 7
arasindadir. Bdylece her servis icin maks. 4 bayt veri aktarilabilir. Veriler prensip olarak
sagdan itibaren kaydedilir, yani Bayt 7’de en diisiik degerli veri biti (Data-LSB) ve buna
bagli olarak Bayt 4'te de en yiksek degerli veri biti (Data-MSB) bulunur.

Bayt 0 Bayt 1 Bayt 2 Bayt 3 Bayt 4 Bayt 5 Bayt 6 Bayt 7
Handling Sub- Index High | Index Low MSB Veriler Veriler LSB Verileri
Index Verileri
High-Byte 1 | Low-Byte 1 = High-Byte 2 | Low-Byte 2
High Word Low Word
Double Word
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@ PROFIBUS-DP uzerinden parametrelendirme

Hatali servis
uygulamasi

Bir parametrenin
ROFIBUS-DP
lizerinden
okunmasi (Read)

Hatali bir servis uygulamasi, idare baytina bir durum biti verilerek isaretlenir. Alinan
"Handshake" biti génderilen "Handshake" bitine esitse, servo siriicl servisi basarilidir.
Durum biti bir hataya isaret ediyorsa, bu durum hata kodunun parametre mesajinin veri
alanina kaydedilir. Bayt 4 ... 7, donlUs kodunu yapilandiriimis bir sekilde ( — "Doénus
kodlar" bélimu) geri gdnderir.

Bayt 0 Bayt 1 Bayt 2 Bayt 3 Bayt 4 Bayt 5 Bayt 6 Bayt 7
Handling Sub-Index | Index High | Index Low | Error class | Error code | Add.code | Add.code
high low

Durum biti = 1: Hatali servis uygulamasi

8 bayt MOVILINK® parametre kanali Uzerinden bir READ servisinin uygulanabilmesi
icin, parametre kanali gevrimsel olarak aktarildigindan, "Handshake" biti parametre
kanalinin tamami servise hazirlandiktan sonra gdnderilmelidir. Bu sebepten bir
parametre okumak icin asagidaki siraya uyulmalidir:

1. Okunacak parametrenin indeksini Bayt 2 (Index-High) ve Bayt 3’e (Index-Low)
kaydedin.

2. Read servisinin tanimini yonetim baytina (Bayt 0) kaydedin.
3. "Hanshake" bitleri degistirerek Read servisini servo surlcuye aktarin.

Bu bir okuma servisi oldugundan goénderilen veri baytlari (Bayt 4...7) ve veri uzunlugu
(yonetim baytinda) dikkate alinmaz ve ayarlanmalari da gerekmez.

Servo suriici bu okuma servisini isleyerek, "Handshake" bit aligverisi ile bir servis onayi
gobnderir.

7/ MSB 6 5 4 3 2 1 0/LSB
0 01" X2 x2) 0 0 0 1

Servis tanimi
0001 = Read Parameter

Veri uzunlugu
Okuma servisi igin 6nemli degildir

Handshake-Bit
Cevrimsel aktarimda her yeni siparis ile degistiriimelidir

Durum biti
0 = Servis uygulamasinda hata yok
1 = Servis uygulamasinda hata var

1) Bit degeri degistirilir
2) Uygun degil

Yukaridaki tabloda yénetim baytinda bir READ servisi kodlanmasi gérilmektedir. Veri
uzunlugu 6nemli degildir, sadece READ servisi igin servis taniminin kaydedilmesi
yeterlidir. Bu servis servo silricide sadece "Handshake" bitler degistirilerek
aktiflestirilir. Burada Ornek olarak, yonetim bayti kodlamasi 01hex veya 41hex olan
Read servisi aktiflestirilebilir.
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Bir parametrenin
PROFIBUS-DP
lizerinden
yazilmasi (Write)

PROFIBUS-DP’de
parametrelendirme
islemi

PROFIBUS-DP uzerinden parametrelendirme @

8 bayt MOVILINK® parametre kanal Uzerinden bir WRITE servisinin uygulanabilmesi
icin, parametre kanali ¢gevrimsel olarak aktarildigindan, "Handshake" biti parametre
kanalinin tamami servise hazirlandiktan sonra godnderilmelidir. Bu sebepten bir
parametre yazmak igin agagidaki siraya uyulmaldir:

1. Yazilacak parametrenin indeksini Bayt 2 (Index-High) ile Bayt 3'e (Index-Low) ve alt
indeksi de Bayt 1'e kaydedin.

2. Yazilacak verileri Bayt 4 ... 7’ye kaydedin.
3. Write servisinin tanimini ve veri uzunlugunu ydnetim baytina (Bayt 0) kaydedin.
4. "Hanshake" bitleri degistirerek Write servisini servo surlcuye aktarin.

Servo siriicl bu yazma servisini isleyerek, "Handshake" bit alisverisi ile bir servis onayi
gonderir.

Asagidaki tabloda yonetim baytinda bir WRITE servisi kodlanmasi gorilmektedir. Veri
uzunlugu tim SEW servo sirdculer igin 4 bayt'tir. Bu servis servo suricinin sadece
"Handshake" bitler degistirilerek aktarilir. Bdylece SEW servo sirlcldeki Write
servisinin genel olarak yonetim bayti kodlamasi 32hex veya 72hex olabilir.

7/ MSB 6 5 4 3 2 1 0/LSB
0 o/1" 1 1 0 0 1 0

Servis tanimi
0010 = Write parametresi

Veri uzunlugu
11 = 4 bayt

Handshake-Bit
Cevrimsel aktarimda her yeni siparis ile degistiriimelidir

Durum biti
0 = Servis uygulamasinda hata yok
1 = Servis uygulamasinda hata var

1) Bit degeri degistirilir

Asagidaki ornekteki WRITE servisi ile, kontrol Unitesi ile servo sirlcu arasinda
PROFIBUS DP Uzerinden parametre belirlenmesi agiklanmaktadir. Kolaylik olmasi igin
burada sadece parametre kanalinin yonetim bayti gésterilmektedir.

Kontrol Unitesi parametre kanalini Write servisine hazirlarken, parametre kanali servo
suriict tarafindan sadece kabul edilir ve geri gonderilir. Burada servis, Handshake
bitinin degistigi anda (bu drnekte 0'dan 1’e degistiginde) etkinlesir. Servo siriici simdi
parametre kanalini gevirir ve Write servisini islemeye baslar, fakat tim mesajlari
Handshake-Bit = 0 ile géndermeye devam eder. Servisin uygulanmasinin onayi ise,
servo sUrucundn yanit mesajindaki Handshake bitinin degistirilmesi ile onaylanir.
Kontrol Unitesi alinan Handshake bitinin génderilene esit oldugunu tanir ve yeni bir

parametre belirlenmesi baglayabilir artik.
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(‘CI) PROFIBUS-DP’nin galigma karakteristikleri
@ PROFIBUS-DP uzerinden parametrelendirme

Kontrol PROFIBUS-DP(V0) Servo siiriicii (slave)
- 00110010XXX... - Parametre kanali alinir, fakat
— 00110010XXX... - degerlendiriimez

Parametre kanali Write
servisi igin hazirlantyor

Handshake-bit
degistiriliyor ve servis
servo suruclye

aktariliyor -- 01110010XXX... —
— 00110010XXX... --
- 01110010XXX... —
— 00110010XXX... - Write servisi uygulaniyor,
Handshake-bit degistiriliyor
Verici ve alici — 01110010XXX... -

Handshake bit'ler tekrar
esitlendiginden servis

onayi alindi
- 01110010XXX... — Parametre kanali alinir, fakat
degerlendiriimez
Parametre veri Fieldbus arabirimi Uzerinden parametre belirlemede, sistem bus Uzerinde kullanilan
bigimi parametre kodlamasi kullanilir.

Veri bicimleri ve deger araliklari igin, MOVIAXIS® projelendirme el kitabina bakiniz.
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Donus kodlari parametrelerinin belirlenmesi @

6.5 Donlis kodlari parametrelerinin belirlenmesi

Elementler

Error class

Error code

Hatali bir parametre belirlemede, servo sirtciden parametre belirleyen Master’a, hata
nedeni ile ilgili ayrintili bilgi veren c¢esitli donds kodlari génderilir. Bu dénis kodlari
yapilandiniimistir. Prensip olarak asagidaki farkli elemanlar mevcuttur:

« Error class,
* Error code,
* ekkod.

Doénus kodlari projelendirme el kitabinda genis olarak agiklanmigtir ve burada detayli
olarak iglenmeyecektir. PROFIBUS ile baglantii olarak asagidaki 6zel durumlar
olusabilir:

Error Class elemani ile hatanin tipi tam olarak siniflandirilir. MOVIAXIS® asagida
verilen, EN 50170’e (V2) uygun, hata siniflarini destekler:

Sinif (hex) Tanimi Anlami

1 vfd-state Sanal alan aygitinin durum hatasi
2 application-reference Uygulama programi hatasi

3 definition Tanimlama hatasi

4 resource Kaynak hatasi

5 service Servis uygulamasi hatasi

6 access Erisim hatasi

7 ov Nesne listesi hatasi

8 other Baska bir hata (bkz. ek kod)

Hata sinifi hatal bir iletisimde, Error-Class 8 = Bagka bir hata harig, fieldbus kartinin
iletisim yazilimi tarafindan olusturulur. Servo sirucu sistemi tarafindan verilen dénus
kodlar1 "Error-Class 8 = Baska bir hata" altinda toplanir. Bu hatanin tam tanimi ise
"Additional-Code" elemani tarafindan yapilir.

Hata kodu elemani ile hata sinifi igerisindeki hata nedeni tam olarak taninabilir ve hatali
bir iletisimde fieldbus kartinin iletigsim yazilimi tarafindan verilir. Error Class 8 = Bagka
bir hata igin sadece Error Code = 0 (Baska bir hata kodu) tanimlanmistir. Ayrintili olarak
taninmasi bu durumda Additional Code igerisinde gerceklesir.
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6 (‘CI) PROFIBUS-DP’nin galigma karakteristikleri

@ Ozel durumlar

Additional code Ek kod igerisinde, servo slriicide hatali parametre belirlenmesindeki SEW’ye 6zel
donus kodlari bulunur. Bu hatalar, Error Class 8 = Bagka bir hata altinda Master’a geri
goénderilir. Ek kod i¢in mimkiin olan segenekler asagidaki tabloda gésterilmistir:

Add. code Add.-Codelow | Anlami

high (hex) (hex)

00 00 Hata yok

00 10 izin verilmeyen parametre indeksi

00 11 Bu fonksiyon/parametre donatiimadi

00 12 Sadece okuma erigimine izin verilir

00 13 Parametre inhibit aktif

00 14 Fabrika ayari aktif

00 15 Parametre degeri ¢ok blyuk

00 16 Parametre degeri ¢ok kiigik

00 17 Bu fonksiyon/parametre igin gerekli opsiyon karti eksik

00 18 Sistem yazilimi hatasi

00 19 Parametre erigimi sadece RS-485 iglem arabirimi Gzerinden X13'te
00 1A Parametre erisimi sadece RS485 diyagnoz arabirimi tizerinden
00 1B Parametre sifreli

00 1C Controller inhibit gerekli

00 1D Parametre degeri gegersiz

00 1E Fabrika ayari aktive edildi

00 1F Bu parametre EEPROM’a kaydedilmedi

00 20 Bu parametre enable olan ¢ikis katinda degistirilemez

6.6 Ozel durumlar

Ozel déniis Fieldbus sisteminin uygulama katmani veya servo suriiciiniin sistem yazilimi tarafindan

kodlari otomatik olarak taninamayan parametre belirleme hatalari 6zel durum olarak muamele
gorurler. Bunlar, kullanilan fieldbus opsiyon kartina bagh olarak olusabilecek asagdidaki
hatalar olabilir:

+ Bir servisin parametre kanali uzerinden yanlis kodlanmasi,

» Bir servise parametre kanali Uzerinden yanlis uzunluk verilmesi
* Dahiliiletisim hatasi

* Errorclass: 0 x 05,

» Error code: 0 x 03,

* Add. high: 0 x 00,

+ Add. low: 0 x 02.
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Ozel durumlar

C &9,

Parametre
kanalinda yanlis
servis kodlamasi

Parametre
kanalinda yanlig
uzunluk degeri

Dahili iletisim
hatasi

Parametre kanali Gzerinden parametre belirlemede yonetim ve rezerve bayti igin yanlis
kodlama verildi. Bu 6zel durumun dénus kodu asagidaki tabloda verilmigtir:

Kod (dec) Anlami
Error class: 5 Servis
Error code: 5 Gegersiz parametre
Add. code high: 0 -
Add. code low: 0 -

Hata giderme:
Parametre kanalindaki O ve 1 bitlerini kontrol edin.

Parametre kanali Uzerinden parametre belirlemede, bir "Write" veya "Read" servisinde
veri bayti 4’e esit olmayan bir veri uzunlugu belirlendi. Bu déniis kodu asagidaki tabloda
verilmistir:

Kod (dec) Anlami
Error class: 6 Access
Error code: 8 Type conflict
Add. code high: 0 -
Add. code low: 0 -

Hata giderme:

Parametre kanalinin yénetim bayti 0’daki veri uzunlugu icin Bayt 4 ve 5'i kontrol edin.
Her iki bit icin 1 degeri verilmis olmalidir.

Dahili bir iletisim hatasi tespit edildiginde, asagidaki dénis kodu geri verilir. Fieldbus
Uzerinden aktarilan parametre servisi yerine getiriimedi veya tekrarlanmasi gerekiyor.
Bu hata tekrarlandiginda, yeniden bir baslangi¢c durumuna getirme gergeklestirebilmek
icin servo slriict tamamen kapatilip tekrar agiimalidir.

Kod (dec) Anlami
Error class: 6 Access
Error code: 2 Hardware Fault
Add. code high: 0 -
Add. code low: 0 -

Hata giderme:

Read veya write servislerini tekrar edin. Bu hata tekrarlandiginda, servo sirucu kisa bir
sure sebekeden ayrilip yeniden galistinimalidir. Bu hata stirekli olarak tekrarlanirsa
SEW-EURODRIVE servisine danisiimalidir.
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DP-V1- Fonksiyonlari
Giris PROFIBUS-DP-V1

DP-V1- Fonksiyonlari
Giris PROFIBUS-DP-V1

Bu bélimde SEW servo surictinin PROFIBUS DP-V1 ile galistirnimasinda kullanilan
terimler ve fonksiyonlar agiklanmaktadir. PROFIBUS-DP-V1 ile ilgili ayrintil bilgiler
PROFIBUS kullanici kurulusundan veya adresinden alinabilir.

PROFIBUS-DP-V1 karakteristigi ile PROFIBUS-DP genigletme cergevesi icerisinde,
cevrimsiz yeni Read/Write servisleri sunulur. Cevrimsiz bu servisler normal ¢evrimsel
bus isletmesindeki 6zel mesajlara eklenir ve bdylece PROFIBUS-DP (Versiyon 0) ile
PROFIBUS-DP-V1 (Versiyon 1) arasinda uyum saglanir.

Cevrimsel olmayan Read/Write servisleri ile master ile slave (servo siriici) arasinda,
ornegin 8 bayt kanal Uzerinden gevrimsel giris/cikis verilerine aktarildigindan daha
fazla veri alisverisi saglanabilir. DP-V1 mesajlar bus gevrimine sadece gerektigi
durumlarda eklendigi i¢in, DP-V1 Uzerinden ¢evrimsiz veri aliverigi avantajlari arasinda,
cevrimsel bus igletmesi yukinin minimuma indirgenmesi de sayilabilir.

DP-V1 kanali ile kullaniciya iki farkli olanak saglanir:

» Bir Ust seviyedeki kontrol Unitesi SEW-DP-V1 slave’de bulunan tim bilgilere
erigebilir. Bdylece, cevrimsel islem verilerinin yani sira, cihaz ayarlar okunabilir,
kontrol Unitesine kaydedilebilir ve slave’de degistirilebilir.

* Ayrica MOVITOOLS®-MotionStudio servis ve devreye alma aracini 6zel RS-485
baglantisi kullanmadan, DP-V1 parametre kanali Gzerinden nakletme olanagi vardir.
Ayrintili  bilgiler, MOVITOOLS®-MotionStudio yazilimi  kurulduktan sonra,
..... \SEW\MOVITOOLS\Fieldbus klasériine kopyalanir.

PROFIBUS-DP-V1’in en 6nemli 6zellikleri asagida agiklanmistir.

C1-Master

m
iH C2-Master C2-Master

Cyclic OUT Data f f
il I - PROFIBUS DP-V1
Param I PD ] /
Cyclic IN Data Acyclic DP-V1
A\ C2-Services
Acyclic DP-V1 .
C1-Services Acyclic DP-V1

C2-Services

\»:{/

52123AXX
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DP-V1- Fonksiyonlari
Giris PROFIBUS-DP-V1

Sinif 1 Master
(C1-Master)

Sinif 2 Master
(C2-Master)

Veri kiimeleri
(DS)

DP-V1 Servisleri

DP-V1 Alarm
islenmesi

Bir PROFIBUS-DP-V1 aginda farkl master siniflari mevcuttur. C1-Master genelde slave
ile gevrimsel veri aligverisi icin kullanilir. Tipik C1-Master’lar slave ile ¢evrimsel islem
verileri aligverisi yapan kontrol sistemleridir (6rn. PLC). C1-Master ile slave arasindaki
cevrimsiz baglanti, PROFIBUS-DP-V1’deki cevrimsel baglanti ile birlikte otomatik olarak
kurulur. Bunun igin 6nce, GSD dosyasi Uzerinden DP-V1 fonksiyonu aktive edilmelidir.
Bir PROFIBUS-DP-V1 aginda sadece bir C1-Master calistirilabilir.

C2-Master slave ile cevrimsel veri alisverisi yapmaz. Tipik bir C2-Master olarak
gorsellestirme sistemleri veya gegici olarak kurulan programlama cihazlari (Notebook /
PC) sayilabilir. C2-Master slave’lerle iletisimde sadece g¢evrimsiz baglantilar kullanir.
C2-Master ile slave arasindaki bu gevrimsiz baglantilar Initiate servisi Gzerinden kurulur.
Initiate servisi basarili oldugunda, baglanti kurulmus olur. Baglanti kuruldugunda, Read
veya Write servisi Uzerinden slave ile ¢evrimsiz olarak veri aligverisi baslar. Bir DP-V1
aginda birden fazla C2-Master aktif olabilir. Slave ile ayni anda ka¢ adet C2-Master
baglantisi kurulabilecegdi slave tarafindan belirlenir. SEW servo sirlci iki paralel C2
baglantisini desteklemektedir.

Bir DP-V1 servisi Uzerinden aktarilan kullanici verileri bir veri kiimesi halinde toplanir.
Her veri kimesi uzunlugu, slot numarasi ve bir indeks ile digerlerinden tamamen ayrilir.
SEW servo sirici ile DP-V1 arasindaki iletisim icin Veri Kiimesi 47'nin yapisi kullanilir.
Bu veri kiimesi, PROFIBUS-Nutzerorganisation (V3.1 ve yukarisi) PROFIdriver profili
"Tahrik Teknigi"nde DP-V1 parametre kanali olarak tanimlanmistir. Bu parametre kanal
Uzerinden servo suricunin parametre verilerine gesitli erisim ydntemleri saglanir.

DP-V1 eklemeleri ile, master ve slave arasindaki c¢evrimsiz veri aligverislerinde
kullanilabilecek yeni servisler olusur. Prensip olarak iki farkli servis mevcuttur:

C1-Master Baglant: tipi: MSAC1 (Master/Slave Acyclic C1)
Read Veri kiimesi okunur

Write Veri kimesi yazilir

C2-Master Baglant: tipi: MSAC2 (Master/Slave Acyclic C2)
INITIATE C2 baglantisi kurulur

ABORT C2 baglantisi kesilir

Read Veri kiimesi okunur

Write Veri kimesi yazilir

DP-V1 6zelliklerinde ¢evrimsiz servislerin yani sira, genigletilmis bir alarm davranisi da
tanimlanmistir. Burada farkl alarm tipleri mevcuttur. Béylece, DP-V1 modunda DP-V1
servisi "DDLM_SlaveDiag" Uzerinden cihaza 6zel bir diyagnoz degerlendirme artik
mumkidn degildir. Servo siriculer durum bilgilerini genel olarak ¢evrimsel iglem veri
iletisimi  Uzerinden aktardiklarindan, surlcu tekniginde DP-V1 alarm islenmesi
tanimlanmamistir.
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DP-V1- Fonksiyonlari
SEW servo suruculerin ozellikleri

SEW servo siiriiciilerin 6zellikleri

PROFIBUS-DP-V1’li SEW fieldbus arabirimlerinin DP-V1 arabirimi igin iletisim 6zellikleri
aynidir. Siruculer prensip olarak, DP-V1 normuna goére bir C1-Master (zerinden
cevrimsel islem verileri ile kontrol edilir. Bu C1-Master (genelde bir PLC) XFP11A ile
parametre servisleri gerceklestirebilmek icin, cevrimsel veri aligverisinde ayrica 8 bayt
MOVILINK® parametre kanalini kullanabilir. C1-Master alt seviyedeki katiimciya DP-
V1-C1 kanal Gizerinden, Read ve Write servisleri ile erisir.

Bu iki parametre belirleme kanalina paralel olarak, iki C2 kanal daha kurulabilir. Bu
kanallar Gzerinden, 6rnegin birinci C2-Master gorsellestirme parametre verilerini okur ve
ikinci bir C2-Master (6rn. bir notebook) MOVITOOLS®-MotionStudio  Gizerinden
suruclyu yapilandirabilir.

C1-Master = o — ———~—_ C2-Master C2-Master
Acyclic DP-V1
C1-Services
llllh

/ PROFIBUS DP-V1 /

T
Acyclic DP-V1
C2-Services

1

Acyclic DP-V1
C2-Services

’ Cyclic IN/Out ‘ EEERE

1z 12] 3

= o S o S

@ © @ ®

€ £ IS €

© o [ o

28 I S

o g o = N o

Lo [a] o O (&)
SE

o O

>

2d O
Ba

cyclic
—{ Process Data H Parameterbuffer }
Drive System

53124AXX
Resim 9: PROFIBUS DP-V1°deki parametre belirleme kanallari

DP-V1 parametre kanal yapisi

Prensip olarak, Veri Kiimesi indeksi 47 iizerinden Profil versiyonu 3.0''n PROFIdrive-
DP-V1-Parametere kanali parametre ayarlari gerceklestirilir. Request-ID giris kaydina
bagli olarak, parametre erigsiminin PROFIdrive-Profil veya SEW-EURODRIVE®
MOVILINK® servisleri tizerinden gerceklesmesi saglanir. Elemanlar igin mimkin olan
secenekler asagidaki tabloda gdsterilmistir: PROFIdrive ve MOVILINK® erigimlerinin
veri kiimelerinin yapilari aynidir.

PROFIdrive
Parameter Channel SEW MOVILINK®

DP-V1
READ/WRITE [

53125AXX
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DP-V1 parametre kanal yapisi @

Asagidaki MOVILINK® servisleri desteklenmektedir:

+ Servo siricl tarafindan 8 bayt MOVILINK® parametre kanali, desteklenen
servislere 6rnekler:

— Read parametresi
— Write parametresi
— Write parametresi (gegici)

Asagidaki PROFIdrive servisleri desteklenmektedir:
» Double word tipi parametrelerin okunmasi (request parametresi)
* Double word tipi parametrelerin yazilmasi (change parametresi)

Tablo 1: Veri Kiimesi DS47°nin elemanlari

Alan Data Type Values
Request Unsigned8 0x00 reserved
Reference 0x01 ... OxFF
Request ID Unsigned8 0x01 Request Parameter (PROFIdrive)
0x02 Change Parameter (PROFIdrive)
0x40 SEW MOVILINK® Service
Response ID Unsigned8 Response (+):
0x00 reserved
0x01 Request parameter (+) (PROFIdrive)
0x02 Change parameter (+) (PROFIdrive)
0x40 SEW MOVILINK® Service (+)
Response (=):
0x81 Request parameter (=) (PROFIdrive)
0x82 Change parameter () (PROFIdrive)
0xCO0 SEW MOVILINK® Service (-)
Axis Unsigned8 0x00 ... OXFF  Number of axis O ... 255
No. of Unsigned8 0x01...0x13 1... 19 DWORDs (240 DP-V1 data bytes)
Parameters
Attribute Unsigned8 0x10 Deger
SEW MOVILINK® igin (Request ID = 0x40):
0x00 No service
0x10 Read Parameter
0x20 Write Parameter
0x30 Write Parameter volatile
0x40 ... 0XFO rezerve edilmistir
No. of Elements Unsigned8 0x00 for non-indexed parameters
0x01 ...0x75 Quantity 1 ... 117
Parameter Unsigned16 0x0000 ... OXFFFF MOVILINK® parameter index
Number
Subindex Unsigned16 0x0000 SEW: 0 ... 255
Format Unsigned8 0x43 Double word
0x44 Error
No. of Values Unsigned8 0x00 ... OXEA  Quantity 0 ... 234
Error Value Unsigned16 0x0000 ... 0x0064 PROFIdrive-Errorcodes

0x0080 + MOVILINK®-AdditionalCode Low

SEW MOVILINK® igin 16 Bit Error Value
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DP-V1 parametre kanal yapisi
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Veri kiimesi 47
lizerinden
parametre
belirleme islemi

Parametreye erisim saglamak icin DP-V1 hizmetleri "Write" ve "Read" kombine edilir.
Parametre belirleme istegi Write.req ile slave'e aktarilir. Bdylece slave dahili isleme

baslar.

Parametre belirleme yanitini almak igin master tarafindan bir Read.req gonderilir.
Master slave’den olumsuz bir yanit Read.res aldiginda, Read.req gdndermeye devam
eder. Servo slriciude parametre islenmesi tamamlandiginda, servo sirici olumlu
Read.res yaniti verir. Buradaki kullanici verilerinde daha 6nce Write.req ile gdnderilen
parametre belirleme gorevine verilen yanit da bulunur (bkz. resim 10). Bu mekanizma
hem C1 hem de C2 master igin gegerlidir.

Master PROFIBUS-DP-V1 Slave (Drive)
Parameter . WRITE.req DS47
Request with data (parameter request) "‘\ Parameter
Y% Request
J
WRITE.res g
el without data
’I
1
‘\
See READ.req DS47
without data \\ Parameter
:. Processing
4
READ.res(-) oot
el without data
’I
1
‘\
Mo READ.req DS47
without data S .
Y
/ Parameter
- Parameter READ.res(+) .»* _ Response
- Response with data (parameter response)

53127AXX

Resim 10: PROFIBUS DP-V1 lizerinden parametre erisimi mesaj sirasi
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DP-V1 parametre kanal yapisi @

DP-V1-Mastericin  Bus cevirim slresinin ¢ok kisa olmasi durumunda, parametre belirleme yaniti, servo

akis semasi surlcu dahili parametre erisimini tamamlamadan dnce gelir. Servo surictiden gelen
yanit verileri henliz hazir degildir. Servo surici bu durumda DP-V1 seviyesinde
olumsuz bir yanit génderir Error_Code _1 = 0xB5 (durum karmasasi). DP-V1-Master,
servo suricuden olumlu bir yanit gelene kadar, yukarida belirtilen Read.req-Header ile
yeni bir sorgulama baslatir.

Send Write.request
with Parameterdata

Check Write. Write.response
response negative

Write.response
positive

Send DS_Read.req
with Parameterdata

-
B

Y

Read.
response yes

State
Conflict?

no
Y
Other Errors yes o
or Timeout

no

\j \
Parameter transfer
aborted with ERROR

53127AXX
Resim 11: Akis sirasi
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Bagli olan servo
sliriiciilerin
adreslenmesi

PROFIBUS
DP-V1°deki bir
MOVIAXIS®n
adreslenmesi

MOVILINK®
parametre
siparisleri

DS47 veri kiimesi yapisinda bir "eksen" elemani tanimlanmigtir. Bu element ile, ayni
PROFIBUS arabiriminde g¢alisan ¢ok eksenli strlctlere ulasilabilir. Bu "eksen" elemani
bdylece PROFIBUS arabirimi (zerinden baglanmis bir cihaza hitap eder. Bu
mekanizma, o6rnedin SEW bus modullerinde, MOVIMOT® icin MQP tipi veya
MOVITRAC® 07 icin UFP, kullanilir.

Servo slriicli parametrelerine Axis = 0 ayari ile dogrudan erigilir. MOVIAXIS®a bir
surucl cihazi bagh olmadigindan "Axis > 0" erisimi bir hata kodu ile geri gevrilir.

C1-Master

C2-Master C2-Master

Cyclic OUT Data f f
P. PD
aram | — PROFIBUS DP-V1
Param l PD l
Cyclic IN Data Acyclic DP-V1
y C2-Services
Acyclic DP-V1 i
C1-Services Aggcslfraze?

56556AXX
Resim 12: Bir MOVIAXIS®9n PROFIBUS DP-V1 (izerinden Axis = 0 ile dogrudan adreslenmesi

SEW servo siriictinin MOVILINK® parametre kanali dogrudan Veri Kimesi 47'nin
yapisina kopyalanir. MOVILINK® parametre belirleme sipariglerinin takasi igin ID 0x40
(SEW-EURODRIVE MOVILINK®-Service) kullanilir.  MOVILINK® servisleri ile
parametre erigiminin yapisi prensip olarak agagida verildigi gibidir. Burada Veri Kimesi
47'nin tipik mesaj sirasi kullanilir.

Request-ID: 0x40 SEW MOVILINK® Service

Esas hizmet MOVILINK® kanalindaki veri kiimesi elemani simgesi ile tanimlanir. Bu
elementin "High-Nibble" degderi DP parametre kanalinin yonetim baytindaki "Service-
Nibble" degerine esittir.
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Asagidaki tablolarda, MOVILINK® parametre kanali Uzerinden tek bir parametrenin
okunmasi igin 6rnek olarak Write.request ve Read.res kullanici verilerinin yapisi
gOsterilmektedir.

Parametre siparisinin gonderilmesi

Asagidaki tabloda, Write.req servisi icin "DP-V1 header" de dahil olmak Uzere, kullanici
verilerinin kodlanmasi gdsterilmektedir. Write.req servisi ile servo surticliye parametre
belirleme siparisi génderilir. Sogutucu gdvdesi sicakligi (Index 9795, Sub-Index 1)

okunur.

Tablo 2: Parametre siparisi icin Write.request Header

Servis: Write.request

Slot_Number 0 Rastgele (degerlendiriimez)

index 47 Veri kiimesinin indeksi; Sabit indeks 47

Length 10 Parametre siparisi icin 10 bayt kullanici verileri
Tablo 3: MOVILINK® "Read Parameter” icin Write.req KULANICI VERILERI

Bayt Alan Deger Aciklama

Request Reference 0x01 . Parametre siparisi i¢in 6zel referans numarasi,
parametre yanitina yansir

1 Request ID 0x40 SEW MOVILINK® Service

2 Axis 0x00 Aks sayisi; 0 = Tek aksli

3 No. of Parameters 0x01 1 parametre

4 Attribute 0x10 MOVILINK® Service "Read Parameter"
5 No. of Elements 0x00 0 = direkt degere erigim, alt eleman yok
6..7 Parameter Number 0x2643 Sogutucu govde sicakligi Index 97954¢.
8..9 Subindex 0x0001 Sub-Index 1

Parametre yaniti istemek

Asagidaki tablo, DP-V1 header ile birlikte Read.req kullanici verilerinin kodlamalarini

g6stermektedir:

Tablo 4: Parametre belirleme yaniti igin Read.req

Servis: Read.request

Slot_Number 0 Rastgele (degerlendiriimez)

index 47 Veri kiimesinin indeksi; Sabit indeks 47

Length 240 DP-V1-Master'daki yanit tamponunun maksimum
uzunlugu

Olumlu MOVILINK® parametre ayari yaniti

Asagidaki tabloda parametre b_glirleme siparisine verilen olumlu yanith Read.res
kullanici verileri gérulmektedir. Ornek olarak sogutucu gdévde sicakhgi (Index 9795,

Sub-Index 1) i¢in verilen parametre degeri yaniti gériimektedir.

Tablo 5: Parametre belirleme yanitl olumlu Read.response’in DP-V1 Header'i

Servis: Read.request

Slot_Number 0 Rastgele (degerlendiriimez)

index 47 Veri kiimesinin indeksi; Sabit indeks 47
Length 10 Yanit tamponunda 10 bayt kullanici verileri
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Tablo 6: MOVILINK® Service igin olumlu yanit

Bayt Alan Deger Aciklama
Response Reference 0x01 . Parametre ayar siparisinden yansiyan referans

numarasi

1 Response ID 0x40 Olumlu MOVILINK® yaniti

2 Axis 0x00 Yansiyan aks sayisi; tek aks igin 0

3 No. of Parameters 0x01 1 parametre

4 Format 0x43 Parametre bigimi: Double Word

5 No. of values 0x01 1 deger

6..7 Value Hi 0x0203 Parametre degerinin yliksek degerli bolimu

8.9 Value Lo OXAECA Parametre degerinin duslk degerli bolimu

Cozam:")
0 x 0203 AECA = 33795786¢.
Sogutucu govde sicakligi >> 33.79 °C

1) Uygulayici birimleri uyarilari igin projelendirme el kitabina bakiniz

Asagidaki tablolarda drnek Write ve Read servis yapilari gosterilmektedir. Bu érnekte
FCBO05 "Hiz kontroliu" gegici olarak 3000 d/dxs (yerel hizlanma: Index 9598, Sub-Index
6) degeri ile yazilir. Bu amag igin, MOVILINK® servisi Write parameter volatile kullanilir.

"Write parameter volatile" sipariginin gonderilmesi

Tablo 7: Parametre siparisli Write.request icin DP-V1 Header

Servis: Write.request

Slot_Number 0 rastgele (degerlendiriimez)

index 47 Veri kiimesinin indeksi; Sabit indeks 47
Length 16 Siparis tamponu igin 16 bayt kullanici verileri

Tablo 8: MOVILINK® servisi "Write parameter volatile" igcin Write.req kullanici verileri

Bayt Alan Deger Aciklama
Request Reference 0x01 Parametre siparisi i¢in 6zel referans numarasi,

parametre yanitina yansir

1 Request ID 0x40 . SEW MOVILINK® Service

2 Axis 0x00 Aks sayisi; 0 = Tek aksli

3 No. of Parameters 0x01 1 parametre

4 Attribute 0x30 . MOVILINK® servisi "Write Parameter volatile”

5 No. of Elements 0x00 0 = direkt degere erisim, alt eleman yok

6..7 Parameter Number 0x257E FCBO05 "Hiz kontroli" yerel hizlanma, Index 9598

8.9 Subindex 0x0006 ' Subindex 6

10 Format 0x43 Double Word

11 No. of values 0x01 1 parametre degeri degistirme

12..13 Value HiWord 0x0000 . Parametre degerinin yiksek degerli bélimu

14..15 Value LoWord 0x0BB8 Parametre degerinin disik degerli bolimi

Bu Write.request gonderildikten sonra Write.response alinir. Parametre kanalinin
islenmesinde bir durum karmasasi olmazsa, olumlu Write.response yaniti verilir. Aksi
durumda Error_code_1’de durum hatasi verilir.
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Parametre yaniti istemek

Asagidaki tablo, DP-V1 header ile birlikte Write.req kullanici verilerinin kodlamalarini

g6stermektedir:

Tablo 9: Parametre belirleme yaniti icin Read.req

Alan Deger Aciklama

Function_Num Read.req

Slot_Number X Slot_Number not used

index 47 Index of data set

Length 240 Maximum length of response buffer in DP master

"Write Parameter volatile"a yanit olumlu

Tablo 10: Parametre belirleme yanitli olumlu Read.response’in DP-V1-Header’i

Servis: Read.response

Slot_Number 0 Rastgele (degerlendiriimez)

indeks 47 Veri kiimesinin indeksi; Sabit indeks 47
Length 4 Yanit tamponunda 4 bayt kullanici verileri

Tablo 11: MOVILINK® servisi "Write parametresi” i¢in olumlu yanit

Bayt Alan Deger Aciklama
0 Response Reference 0x01 Parametre ayar siparisinden yansiyan referans
numarasi
1 Response ID 0x40 . Olumlu MOVILINK® yaniti
Axis 0x00 Yansiyan aks sayisi; tek aks igin 0
No. of Parameters 0x01 1 parametre

Parametre yaniti
olumsuz

Asagidaki tabloda bir MOVILINK®  Service'in olumsuz yanitinin  kodlanmasi
gorulmektedir. Olumsuz bir yanitta Response ID'de Bit 7 verilir.

Tablo 12: MOVILINK® servisi icin olumsuz yanit

Servis: Read.response

Slot_Number 0 Rastgele (degerlendiriimez)

index 47 Veri kiimesinin indeksi; Sabit indeks 47
Length 8 Yanit tamponunda 8 bayt kullanici verileri
Bayt | Alan Deger Aciklama

0 Response Reference | 0x01 Parametre ayar siparisinden yansiyan referans numarasi
1 Response ID 0XCO  Negative MOVILINK® yaniti

2 Axis 0x00 Yansiyan aks sayisi; tek aks igin 0

3 No. of Parameters 0x01 1 parametre

4 . Format . 0x44 . Hata

5 No. of values 0x01 1 hata kodu

6..7 Error value 0x0811 | MOVILINK® Return-Code

Orn. ErrorClass 0x08, Add.-Code 0x11

(bkz. DP-V1 igin MOVILINK® Return-Code tablosu )
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DP-V1- Fonksiyonlari
DP-V1 parametre kanal yapisi

Asagidaki tabloda, hatali bir DP-V1 parametre erisiminde, SEW DP-V1 tarafindan
gonderilen "Return-Codes" verilmistir.

MOVILINK® Aciklama

Return Code (hex)

0x0810 izin veriimeyen indeks, parametre indeksi bu cihazda yok.

0x0811 Bu fonksiyon/parametre donatiimadi

0x0812 Sadece okuma erigimine izin verilir

0x0813 Parametre kilidi aktif

0x0814 Fabrika ayari aktif

0x0815 Parametre degeri ¢cok biyik

0x0816 Parametre degeri ¢ok kiguk

0x0817 Gerekli opsiyon karti eksik

0x0818 Sistem yazihmi hatasi

0x0819 Parametre erigimi sadece RS-485 islem arabirimi Uzerinden

0x081A Parametre erigimi sadece RS-485 diyagnoz arabirimi Gizerinden
0x081B Parametre sifreli

0x081C Controller inhibit gereklidir

0x081D Parametre degeri gegersiz

0x081E Fabrika ayari aktive edildi

0x081F Bu parametre EEPROM’a kaydedilmedi

0x0820 Bu parametre enable olan ¢ikis katinda degistiriliemez /Rezerve edildi
0x0821 Rezerve edildi

0x0822 Rezerve edildi

0x0823 Parametre sadece IPOS Program Stop’ta degistirilebilir

0x0824 Bu parametre sadece "Auto setup” kapatildiginda degistirilebilir
0x0505 idare ve rezerve baytlarinin kodlanmasi yanlis

0x0602 Servo surlcu sistemi ile fieldbus opsiyon karti arasinda iletisim hatasi
0x0502 Sekonder baglantida zaman asimi (timeout) (6rn. Reset yaparken veya Sys-Fault'da)
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okumak igin érnek

DP-V1 parametre kanal yapisi @

SEW servo surucunin PROFIdrive parametre kanallari dogrudan Veri Kiimesi 47'nin
yapisina kopyalanir. PROFIdrive servisleri ile parametre erigiminin yapisi prensip olarak
asagida verildigi gibidir. Burada Veri Kiimesi 47'nin tipik mesaj sirasi kullanilir.
PROFIdrive sadece

Request-ID:0x01Request Parameter (PROFIdrive)

Request-ID:0x02Change Parameter (PROFIdrive)

ile tanimlandigindan, MOVILINK® servislerine gore daha kisith veri erisimi kullanilabilir.

Request-ID = 0x02 = Change Parameter (PROFIdrive) ile segilen parametreye kalici bir
yazma erigimi saglanir. Bu yazma erigimi ile servo suriictiniin dahili Flash/ EEPROM’una
yazilir. Parametrenin kisa araliklarla gevrimsel olarak yazilmasi gerektiginde, bunun igin
MOVILINK® servisi "Write parameter volatile" kullaniimalidir. Bu servis ile sadece servo
surtctinin RAM parametre degerlerini degistirebilirsiniz.

Asagidaki tablolarda, MOVILINK® parametre kanali Uzerinden tek bir parametrenin
okunmasi igin 6rnek olarak Write.request ve Read.res kullanici verilerinin yapisi
gOsterilmektedir.

Parametre siparisinin génderilmesi

Asagidaki tabloda, Write.req servisi icin "DP-V1 header" de dahil olmak Uzere, kullanici
verilerinin kodlanmasi gdsterilmektedir. Write.req servisi ile servo surticliye parametre
belirleme siparigi génderilir.

Bu Ornekte parga numarasi okunur (Firmware "Ana cihazlar/Parga numaralari”, Index
9701, Sub-Index 30).

Tablo 13: Parametre siparisi icin Write.request header

Servis: Write.request

Slot_Number 0 Rastgele (degerlendiriimez)

index 47 Veri kiimesinin indeksi; Sabit indeks 47

Length 10 Parametre siparigi icin 10 bayt kullanici verileri
Tablo 14: PROFIdrive "Request parameter” igin Write.req KULANICI VERILERI

Bayt Alan Deger Aciklama

0 Request Reference 0x01 Parametre siparisi i¢in 6zel referans numarasi,

parametre yanitina yansir

1 Request ID 0x01 Request Parameter (PROFIdrive)

2 Axis 0x00 Aks sayisi; 0 = Tek aksli

3 No. of Parameters 0x01 1 parametre

4 Attribute 0x10 Parametre deg@erine erisim

5 No. of Elements 0x00 0 = direkt degere erigim, alt eleman yok
6..7 Parameter Number 0x25E5 "Ana cihaz/parga numarasi”, Index 9701
8.9 Subindex 0x0030 Subindex 30
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Parametre yaniti istemek

Asagidaki tablo, DP-V1 header ile birlikte Read.req kullanici verilerinin kodlamalarini
g6stermektedir:

Servis: Read.request

Slot_Number 0 Rastgele (degerlendiriimez)

index 47 Veri kiimesinin indeksi; Sabit indeks 47

Length 240 DPV1-Master'daki yanit tamponunun maksimum
uzunlugu

Tablo 15: Parametre belirleme yaniti siparisleri icin Read.req

Olumlu PROFIdrive parametre belirleme yaniti

Asagidaki tabloda parametre belirleme siparisine verilen olumlu yanith Read.res
kullanici verileri gérilmektedir. Burada érnek olarak "Ana cihazlar/par¢ga numaralar igin
verilen parametre degeri yaniti gosterilmektedir (Index 9701, Sub-Index 30).

Tablo 16: Parametre belirleme yanitli olumlu Read.response’in DP-V1 header’i

Servis: Read.request

Slot_Number 0 Rastgele (degerlendiriimez)

index 47 Veri kiimesinin indeksi; Sabit indeks 47
Length 10 Yanit tamponunda 10 bayt kullanici verileri

Tablo 17: PROFIdrive-Service igin olumlu yanit

Bayt Alan Deger Aciklama

0 Response Reference 0x01 . Parametre ayar siparisinden yansiyan referans
numarasi

1 Response ID 0x01 "Request parameter” igin olumlu yanit

2 Axis 0x00 Yansiyan aks sayisi; 0 = tek aks

3 No. of Parameters 0x01 1 parametre

4 Format 0x43 Parametre bigimi: Double Word

5 No. of values 0x01 1 deger

6..7 Value Hi 0x0824 Parametre degerinin yliksek degerli bolimu

8..9 Value Lo 0x9458 Parametre degerinin dislk degerli bolimu
0x08249458")

>> Firmware "Ana cihaz/Parga numarasi"

1) Uygulayici birimleri uyarilari igin projelendirme el kitabina bakiniz
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PROFIdrive’a gére
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yazmak igin 6rnek

Asagidaki tablolarda 6rnek Write ve Read servis yapilari gosterilmektedir. Bu 6rnekte
FCBO05 "Hiz kontrolG" tork siniri daimi olarak % 100 degeri ile yazilir (yerel tork siniri,
Index 916)398, Sub-Index 4, % 100.000 degeri parametre degeri 100 0004, = 0x186A0'a
esittir).

Bunun igin "MOVILINK® tizerinden parametre yazmak igin 6érnek" kismina da bakiniz.
Bu amag icin, PROFIdrive servisi Change parameter kullanilr.

"Write parameter"” siparisinin géonderilmesi
Tablo 18: Parametre siparigli Write.request icin DP-V'1 header

Servis: Write.request

Slot_Number 0 Rastgele (degerlendiriimez)

index 47 Veri kiimesinin indeksi; Sabit indeks 47
Length 16 Siparis tamponu igin 16 bayt kullanici verileri

Tablo 19: PROFIdrive-Service "Change Parameter" i¢in Write.req kullanici verileri

Bayt Alan Deger Aciklama

0 Request Reference 0x01 . Parametre siparisi icin 6zel referans numarasi,
parametre yanitina yansir

1 Request ID 0x02 Change Parameter (PROFIdrive)

2 Axis 0x01 Aks sayisi; 0 = Tek aksli

3 No. of Parameters 0x01 1 parametre

4 Attribute 0x10 Parametre degerine erisim

5 No. of Elements 0x00 0 = direkt degere erigim, alt eleman yok

6..7 Parameter Number 0x257E FCBO05 "Hiz kontroll", yerel tork siniri, Index 9598

8..9 Subindex 0x0004 Subindex 4

10 Format 0x43 Double Word

11 No. of values 0x01 1 parametre degeri degistirme

12.13 Value HiWord 0x0001 Parametre degerinin yiksek degerli bolimu

14..15 Value LoWord 0x86A0 Parametre degerinin dislk degerli bolimu

Bu Write.request gonderildikten sonra Write.response alinir. Parametre kanalinin
islenmesinde bir durum karmasas! olmazsa, olumlu Write.response yaniti verilir. Aksi
durumda Error_code_1'de durum hatasi verilir.

Parametre yaniti istemek

Asagidaki tablo, DP-V1 header ile birlikte Write.req kullanici verilerinin kodlamalarini
g6stermektedir:

Tablo 20: Parametre belirleme yaniti igin Read.req

Alan Deger Aciklama

Function_Num Read.req

Slot_Number X Slot_Number not used

index 47 Index of data set

Length 240 Maximum length of response buffer in DP-V1 Master

1) Uygulayici birimleri uyarilari igin projelendirme el kitabina bakiniz
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"Write parameter" i¢in olumlu yanit

Tablo 21: Parametre belirleme yanitli olumlu Read.response’in DP-V1 header’i

Servis: Read.response

Slot_Number 0 rastgele (degerlendiriimez)

index 47 Veri kiimesinin indeksi; Sabit indeks 47
Length 4 Yanit tamponunda 4 bayt kullanici verileri

Tablo 22: PROFIdrive-Service "Change parameter" i¢in olumlu yanit

Bayt Alan Deger Aciklama
0 Response Reference 0x01 . Parametre ayar siparisinden yansiyan referans
numarasi
1 Response ID 0x02 Olumlu PROFIdrive yaniti
Axis 0x01 Yansiyan aks sayisi; 0 = tek aks
No. of Parameters 0x01 1 parametre
Parametre yaniti Asagidaki tabloda bir PROFIdrive-Service'in  olumsuz yanitinin  kodlanmasi
olumsuz gorulmektedir. Olumsuz bir yanitta Response ID'de Bit 7 verilir.

Tablo 23: PROFIdrive-Service i¢in olumsuz yanit

Servis: Read.response

Slot_Number 0 Rastgele (degerlendiriimez)

index 47 Veri kimesinin indeksi; Sabit indeks 47

Length 8 Yanit tamponunda 8 bayt kullanici verileri

Bayt  Alan Deger Aciklama

0 Response Reference | 0x01 Parametre ayar siparisinden yansiyan referans numarasi

1 Response ID 0x810x82 @ "Request Parameter” igin olumsuz yanit "Change Parameter"
icin olumsuz yanit

2 Axis 0x00 Yansiyan aks sayisi; 0 = tek aks

3 . No. of Parameters . 0x01 . 1 parametre

4 Format 0x44 Hata

5 No. of values 0x01 1 hata kodu

6.7  Error value | 0x0811  MOVILINK Return-Code

Orn. ErrorClass 0x08, Add.-Code 0x11
(bkz. DP-V1 igin MOVILINK® Return-Code tablosu )
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DP-V1 igin Bu tabloda PROFIdrive-Profil V3.1’e gére PROFIdrive-DP-V1 parametre yanitindaki
PROFIdrive Error Number kodlamalari verilmektedir. Bu tablo, "Request parameter" ya da "Change
Return Codes parameter" PROFIdrive servisleri kullanildiginda gecerlidir.
Error No. Meaning Used at Supplem. Info
0x00 Impermissible parameter Access to unavailable parameter 0
number
0x01 Parameter value cannot be = Change access to a parameter value Subindex
changed that cannot be changed
0x02 Low or high limit exceeded | Change access with value outside the Subindex
value limits
0x03 Faulty subindex Access to unavailable subindex Subindex
0x04 No array Access with subindex to non-indexed 0
parameter
0x05 Incorrect data type Change access with value that does not | 0
match the data type of the parameter
0x06 Setting not permitted (can Change access with value unequal to 0 | Subindex
only be reset) where this is not permitted
0x07 Description element cannot | Change access to a description element | Subindex
be changed that cannot be changed
0x08 reserved (PROFIdrive Profile V2: PPO-Write -
requested in IR not available)
0x09 No description data Access to unavailable description 0
available (parameter value is available)
0x0A reserved (PROFIdrive Profile V2: Access group -
wrong)
0x0B No operation priority Change access without rights to change | 0
parameters
0x0C reserved (PROFIdrive Profile V2: wrong -
password)
0x0D reserved (PROFIdrive Profile V2: Text cannot be | -
read in cyclic data transfer)
0x0E reserved (PROFIdrive Profile V2: Name cannotbe | -
read in cyclic data transfer)
O0xOF No text array available Access to text array that is not available | 0
(parameter value is available)
0x10 reserved (PROFIdrive Profile V2: No PPO-Write )
0x11 Request cannot be Access is temporarily not possible for 0
executed because of reasons that are not specified in detail
operating state
0x12 reserved (PROFIdrive Profile VV2: other error)
0x13 reserved (PROFIdrive Profile V2: Data cannot be
read in cyclic interchange)
0x14 Value impermissible Change access with a value that is within | Subindex
the value limits but is not permissible for
other long-term reasons (parameter with
defined single values)
0x15 Response too long The length of the current response 0
exceeds the maximum transmittable
length
0x16 Parameter address lllegal value or value which is not 0
impermissible supported for the attribute, number of
elements, parameter number or
subindex or a combination
0x17 lllegal format Write request: lllegal format or format of | O
the parameter data which is not
supported
0x18 Number of values are not Write request: Number of the values of 0

consistent

the parameter data do not match the
number of elements in the parameter
address
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Error No. Meaning Used at Supplem. Info
0x19 axis nonexistent Access to an axis which does not exist -
up to Ox64 reserved - -
0x65..0xFF Manufacturer-specific - -

7.4  Bir C1-Master’in projelendirilmesi

Calisma tiirii
(DP V1 Modu)

7.5 Ek

SIMATIC S7 igin
program érnegi

MOVIAXIS®
DFP21/MCH41
icin DP-V1’in
teknik bilgileri

Bir DP-V1-C1-Master’'in projelendiriimesi icin XFP11A'nin DP-V1 fonksiyonlarini aktive
eden GSD dosyasi SEW6003.GSD gereklidir. Bunun igin, GSD dosyasi ile XFP11A
yerlesik bellegi birbirlerine uyumlu olmahdir. Cihaz DP-V1 fonksiyonlari ile
donatildiginda, SEW-EURODRIVE iki GSD dosyasini da birlikte vermektedir (— "GSD
dosyalari” bolimu).

Bir C1-Master'in projelendiriimesinde genelde DP-V1 modu aktive edilebilir. Bu
durumda, GSD dosyalarinda DP-V1 fonksiyonlarini "enable" eden ve DP-VTi
destekleyen tim DP slave’ler DP-V1 modunda galistinlabilirler. Standart DP slave’ler
PROFIBUS-DP uzerinden galistiklarindan, burada DP-V1 ve DP uyumlu moddillerin bir
arada galismasi saglanmis olur. Master iglevselligine bagh olarak, DP-V1-GSD dosyasi
ile projelendirilen DP-V1 uyumlu bir katilimci "DP" modunda da galistinlabilir.

GSD dosyasinda bulunan STEP7-Code ile STEP7 sistem moduli SFB 52/53 lizerinden
parametre erisimi gosterilir. STEP7-Code kopyalanip STEP7 kaynagdi olarak alinabilir
veya cevrilebilir.

DP-V1 icin GSD dosyasi: SEWA6003.GSD
Projelendirmek igin modul adi: MOVIAXIS XFP11A
Paralel C2 baglanti sayisi: 2

Desteklenen veri kimesi: indeks 47
Desteklenen slot numarasi: 6nerilen: 0

Uretici kodu: 10A hex (SEW-EURODRIVE)
Profil ID: 0

C2-Response-Timeout: 1s

Maks. C1 kanali uzunlugu: 240 bayt

Maks. C2 kanal uzunlugu: 240 bayt
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DP-V1- Fonksiyonlari

Ek

C &9,

DP-V1
servislerinin
hata kodlari

Bu tabloda DP-V1 servisleri i¢cin, DP-V1 seviyesinde yapilan hatali bir iletisimde
mumkin olan hata kodlari gésterilmektedir. Hata kodlari dogrudan mesaj seviyesinde
geri bildirildiklerinden, bu tablo DP-V1 servislerini temel alarak kendiniz bir parametre

atama blogu yazmak istediginizde anlamhdir.

Bit:| 7 | 6 | 5

4 | 3|3 |2

Error_Class

Error_Code

Error_Class (from DP-
V1-Specification)

Error_Code (from DP-V1-
Specification)

DP-V1 Parameter Channel

0x0 ... 0x9 hex =
reserved

O0xA = application

0x0 = read error

0x1 = write error

0x2 = module failure

0x3 to 0x7 = reserved

0x8 = version conflict

0x9 = feature not supported
0xA to OxF = user specific

0xB = access

0x0 = invalid index

0xBO = No data block Index 47 (DB47);
parameter requests are not supported

0x1 = write length error
0x2 = invalid slot

0x3 = type conflict

0x4 = invalid area

0x5 = state conflict

0xB5 = Access to DB 47 temporarily not
possible due to intenal processing status

0x6 = access denied

0x7 = invalid range

0xB7 = Write DB 47 with error in the DB 47

header

0xC = resource

0x8 = invalid parameter
0x9 = invalid type
0xA to OxF = user specific

0x0 = read constraint conflict
0x1 = write constraint conflict
0x2 = resource busy

0x3 = resource unavailable
0x4..0x7 = reserved
0x8..0xF = user specific

0xD...0xF = user specific
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< Hata teshisi
®\ Ariza teshis islemi

Hata teshisi

Ariza teshis islemi
Asagida verilen ariza teshis islemi ile ¢cok sik belirtilen problemlerde nasil hata analizi
yapilacagi agiklanmaktadir:
» Servo slrict PROFIBUS DP'de galismiyor
» Servo sirici DP master ile kontrol edilemiyor
Diger uyarilar icin GSD disketine bakiniz.
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Hata teshisi >\ /é

Ariza teshis igslemi -
Diyagnoz problemi 1: Servo siiriicii PROFIBUS'ta ¢alismiyor.
Baslangi¢ durumu:
» Servo suricu fiziksel olarak PROFIBUS’a bagli
» Servo siriici DP-Master’da projelendirildi ve bus iletigimi aktif
!
Bus figi takili mi1? ‘ hayir — ‘ [A]
evet
!
. YANMIYOR — [B]
BUS-FAULT LED’i yaniyor mu?
YANIYOR — [C]
YANIP SONUYOR
!
Servo sirlci baud hizini taniyor (P092 Fieldbus baud hizi), fakat
DP-Master’da projelendiriimemis veya yanls projelendirilmis.
!
Projelendirilen ve DIP anahtarlariyla ayarlanmis olan baud adresini
(P093 Fieldbus adresi) kontrol edin
!
Bus adresleri ayni mi1? hayir — ‘ [D]
evet
!
Yanlis cihaz tipi projelendirilmis veya yanhs bir yapilandirma tanimlanmis
olabilir
!
DP agindaki servo sirtici projelendiriimesini silin. ‘
!
Servo sirlcl igin yeniden bir projelendirme gergeklestirin ve cihaz adi
olarak "MOVIAXIS+DFP21" segin.
Projelendirmenin kolay olmasi igin énceden tanimlanmis bir yapilandirma
(6rn. "Param + 3PD") kullanin. Verilmis olan yapilandirma verilerinde
degisiklik yapmayin!
Kontrol sisteminiz igin adres alanini belirleyin.
!
Bu projelendirmeyi DP-Master’a yukleyin ve bus iletisimini yeniden
baslatin.

[A] Bus kablolarini kontrol edin!

[B] Servo siurlict DP master ile gevrimsel veri aligverisi yapiyor. PO90 PD
yapilandirmasi servo suricinin DP Uzerinden hangi yapilandirma ile
kontrol edildigini gdsterir.

!
Bus iletisiminde hata yok (kontrol Unitesi veya PROFIBUS-DP (izerinden
istenen deger vermede problem olustugunda, Diyagnoz problemi 2 ile
devam edin).

[C] Servo siirlici baud hizini tanimiyor (P092 Baudrate Fieldbus)!

!
Bus kablolarini kontrol edin!
[D] Bus adreslerini ayarlayin!
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= Ariza teshis iglemi

Ariza teshis problemi 2:

Servo siiriicii DP master lizerinden kontrol edilemiyor.

Baslangi¢ durumu:

» Servo siriicuye bus iletisimi TAMAM (BUS FAULT LED’i yanmiyor)
» Servo suriicii 24 V modunda (sebeke gerilimi yok)

!

Bu sorunun kaynagi servo strliclide yanlis parametre belirleme veya
DP-Master kontrol programinin hatali olmasi sebep olabilir.

!

P094 ... PO97 (istenen deger agiklamasi PO1 ... PO3) ile, kontrol
Unitesinden gonderilen istenen degerlerin dogru alinip alinmadigini kontrol
edin.

Bunun icin deneme olarak, her ¢ikis kelimesi ile birlikte sifira esit olmayan
bir istenen deger génderin.

}
istenen degerler alindi m1? evet — ‘ [A]
hayir
!
Asagidaki sirlcl parametresi ayarlarini kontrol edin:
+ P100 SETPOINT SOURCE FIELDBUS
*+ P101 CONTROL SIGNAL SOURCE FIELDBUS
+ P876 ENABLE PO DATA YES
!
Ayarlar TAMAM MI? hayir — ‘ [B]
evet
!
Sorun DP-Master’daki kontrol programinizda olabilir. ‘
!

Programda kullanilan ve projelendirilen adreslerin birbirlerine uyup
uymadigini kontrol edin.

Servo sirlcl igin tutarli verilere gerek oldugunu ve kontrol programi
icerisindeki erisimin gerektiginde 6zel sistem fonksiyonlari (6rn. Simatic S7,
SFC 14/15) Uzerinden gerceklesmesi gerektigini g6z 6niinde
bulundurunuz.

[A] istenen degerler dogru olarak aktariliyor.

Servo sirlcunin klemens Gzerinden "enable" olup olmadigini kontrol edin.

[B] Ayarlari diizeltin.
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9 Teknik bilgiler
9.1 XFP11A opsiyonu

XFP11A opsiyonu

Parca numarasi 824 932 6

Giig sarfiyati P=3W

E::ISE'BUS Protokol PROFIBUS-DP ve DP-V1 (IEC 61158'¢ gére)
Otomatik baud hizi 9.6 kBaud ... 12 MBaud

taninmasi

e 9-kutuplu Sub-D fis lizerinden

Baglant: teknigi . IEC 61158’ gére soket baglantilari

Entegre edilmedi, devreye alinabilir sonlandirtma direngli PROFIBUS

Bus sonlandirma fislerle gergeklestiriimelidir.

istasyon adresi 0 ... 125, DIP anahtari lizerinden ayarlanabilir

+ SEW_6006.GSD (PROFIBUS DP)

GSD dosyasinin adi . SEWA6003.GSD (PROFIBUS DP-V1)

DP-ldent numarasi 6006hey = 24582 e

e Uzunluk 9 bayt

Uygulamaya ozel - Hex parametre ayari 00,00,00,06,81,00,00,01,01 = DP diyagnoz alarmi =

parametre belirleme

- KAPALI
verileri . _ .
(Set-Prm-UserData) Hex-Pa_rametre belirleme 00,00,00,06,81,00,00,01,00 = DP-Diyagnoz
alarmi = AGIK
Diyagnoz verileri « Standart diyagnoz 6 bayt
Devreye alma araglan «  PC programi MOVITOOLS®-MotionStudio
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Teknik bilgiler
XFP11A opsiyonu

DP
konfigiirasyonu

Slot 1

Slot 2

Slot 3

Aktarim i¢in kullanilan giris ve ¢ikis verilerinin trdnu ve sayisini tanimlayabilmek igin,
DP-Masterdan servo slruciye belirli bir DP yapilandiriimasi bildirilmelidir.
Konfiglrasyon mesaji slot 1 ile slot 3 arasinda projelendirilen DP konfiglrasyonlarindan
olugur. PROFIBUS-DP ile fieldbus arabirim baglantisi kurulurken hangi yapilandirma
verilerinin servo surucuye gonderildigi DP yapilandirmasi sttunlarinda gosterilmektedir.

Parametre Anlami / Uyari DP konfigiirasyonu

konfigiirasyonu

Empty Rezerve edildi 0x00

Parametre Anlami / Uyan DP konfiglirasyonu

konfigiirasyonu

Empty Parametre kanali projelendiriimedi 0x00

Param (4 words) MOVILINK® parametre kanali 0xCO0, 0x87, 0x87
projelendirildi

Parametre Anlami / Uyan DP konfiglirasyonu

konfigiirasyonu

1PD 1 islem_ Ifelimesi Uzerinden iglem verisi 0XCO, 0xCO, 0XCO
alisverisi

2PD 2 i§lgm veri k.ellimesi Uzerinden iglem 0xCO, 0xC1, 0xC1
verisi aligverisi
3 islem veri kelimesi Uzerinden islem

3PD verisi aligverisi 0xCO0, 0xC2, 0xC2
4 islem veri kelimesi (izerinden iglem

4 PD verisi aligverisi 0xCO0, 0xC3, 0xC3

5PD 5 i§_le_m veri Ife_limesi Uzerinden iglem 0xCO, 0xC4, 0xC4
verisi aligverisi

6 PD 6 i§_le_m veri lfe_limesi Uzerinden iglem 0XCO, 0xC5, 0xC5
verisi aligverisi

7PD 7 i§_le_m veri lfe_limesi Uzerinden iglem 0XCO, 0XC6, 0xC6
verisi aligverisi

8 PD 8 i§lgm veri k.ellimesi Uzerinden iglem 0XCO, 0xC7, 0xC7
verisi aligverisi
9 islem veri kelimesi Uzerinden iglem

9PD verisi aligverisi 0xCO0, 0xC8, 0xC8
10 islem veri kelimesi Gzerinden iglem

1 0PD verisi aligverisi 0xCO0, 0xC9, 0xC9

1 PD 1 i_§|_em veri_k_elimesi Uzerinden iglem 0xCO, OXCA, 0XCA
verisi aligverisi

12 PD 12 ?g!em veri_ k_elimesi Uzerinden islem 0XCO, 0XCB, 0xCB
verisi aligverisi

13 PD 13 ?g!em veri_ k_elimesi Uzerinden islem 0XCO, 0XCC, OXCC
verisi aligverisi

14 PD 14 !s!em veri. Kelimesi Uzerinden islem 0XCO, 0XCD, OxCD
verisi aligverisi
15 iglem veri kelimesi Gzerinden iglem

15 PD verisi aligverisi 0xCO0, 0xCE, OxCE
16 islem veri kelimesi tzerinden islem

16 PD verisi aligverisi 0xCO0, O0xCF, OxCF

32 PD 32 !§!em veri_ k_elimesi Gzerinden islem 0xCO, OxDF, OXDF
verisi aligverisi
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1,5 Mbaud Uzerindeki baud hizlari ...................... 11 Elementler ... 27
8 Bayt MOVILINK® parametre kanali yonetimi ...23 Emniyet ve uyarilar ........cccccooiiiiiiiieeeee e 5
8 Bayt MOVILINK® parametre kanallnln yaplSl .21 EITOI" ClaSS .......................................................... 27
Error code ..o 27
A
AAGIIONA! COE ..vvvveeeeeeeeeeeeeeeee e 28 F
Fieldbus monitdr ..........ccccoiiiiiiiiiiieeeee 9
8 G
Baglant
agiant ) GSD dOSYASI .vvvveeeiiiiiiee e 51
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Baglantt teKNigi .........o.oveeeeeeeeeeeereeeeeeeeeeeeeeeeseas 51 H
Bag“ olan servo sirtcilerin adreslenmesi ......... 36 Hasar sorlurlnlulugu ............................................... 4
Baud hizi ... 51 Hata te§h|§| """"""""""""""""""""""""""""""" 48
Bir parametrenin PROFIBUS-DP iizerinden Hatali servis uygulamasi ..........cccccveeeeenieiinnnnnn. 24
yazilmasi (Writ€) .....ccccvvevveieeiieiiieeeeeeee e 25 |
Bir parametrenin ROFIBUS-DP Gzerinden |dENt NUMArASI ......cooeeveeeeeeeeeee e 51
okunmasi (Read) ......ccccoocvviviiiiiiiie e, 24 .
BU el Kitabinin iGeMgi ..vvveeeerrrerrrrreeessseeoeeeereeeeo g )
. . lletisim hatasi, dahili .................ccciin, 29
Bus sistemleri ... 4 )
5 istemleri ile ilaili et | 47 Indeks adresleme .........cccccooiiiiiiiiiiii 23
us S!S em er! I © I g! I emniye uy.arl Al s ’ istasyon adresi ........ccceveveeeeveeeeeeeeeeeeeeeen 51
Bus sistemleri ile ilgili genel emniyet uyarilari ....... 7
Bus sonlandirma ..........ccccciiiiie 51 K
BUS-FAULT LED'i (KIFMIZI) wvvoooeeeeeeeeeeeeee 13 Klemens agiklamasi
DFP21B OpSIiyONU ....ccccceveeeeeeeeecciiiieeeeaaannn. 10
¢ KONEOL .. 18
Cevrimsel ve gevrimsiz veri aligverigli DP-VO Kontrol 6rnegdi .......ccveeveeiiiiiie e 18
(VErsiyon 0) ..ooeeeiciiieeeiciiieie e 8
Cevrimsel ve gevrimsiz veri aligverigli DP-V1 M ®
(VEISIYON 1) oottt 8 MOVIAXIS™ ve PROFIBUS ..o, 8
MOVIAXIS® / PROFIBUS baglantisi .................. 11
D MOVILINK® parametre siparigleri ...........c.......... 36
Dah|l| |Iet|$|m hataSI ............................................ 29 MOV“_INK® uzennden parametre Okumak
Denetleme fonksiyonlart ...........cocooveeiiiieneinninn. 9 IGIN OMNEK .eeiiiiiieiic e 37
DEPOIAMA oo 7 MOVILINK® iizerinden parametre yazmak
DEVIEYE AIMA ...veooeeeeeeee e 17 IGIN OMNEK .o 38
DFP21B (o}
BaGIaNt! ..o, 10 Ozel doniis KOIAr ........ccooveeeveeeeiceeeeee 28
Klemens agiklamast ............c.cococeeeeeeveeeeeenn. 10 (02|11 L=Y S 8
DIYagnoz .......coocuieeiiiiiiiie e 9 P
DOkumantasyon .................................................... 4 Parametre bellrleme Venlerl _______________________________ 51
DP-Ident nUMArasi ........c.coovvinninininnes 51 Parametre Kanall ............cccoovecoeeeeeeeeieeeeeennn 21
DP-V1 alarm iglenmesi ...........ccccoeevvieeiiiiiieneeen, 31 Parametre kanali veri alani ..............cccccoeeeeenne.e. 23
DP-V1 igin parametre belirlemenin MOVILINK® Parametre kanalinda yanlis servis kodlamasi .... 29
return COdesS ... 40 Parametre kanalinda yan||§ uzunluk degeri _______ 29
DP-V1 ServVisleri .....coocuiiiiiiiiiiiiei e 31 Parametre kanalinin yapisi ..........ccccccceevveeenee.. 21
DP-V1-Master igin akis semasi ..........cccccvneeeee... 35 Parametre kanalinin yénetimi ..............ccccccc...... 23
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PROFIBUS-DP ZaManagimi ... 20 Ver! kgmelelrl (D"S) S 31
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R w
READ ..... e S 24 WRITE o5
RUN LED’i (YESI) weeeiiiieiiiiieeceee e 13
Y
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STEP7 program Ornegdi ........occcoeveviiieeeeeniiinenenn. 19
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Adres listesi

Adres listesi 1

Germany

Genel merkez

Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG

Tel. +49 7251 75-0

Competence Center

Ernst-Blickle-Stralle 1
D-76676 Graben-Neudorf

Fabrika Ernst-Blickle-Strale 42 Fax +49 7251 75-1970

Satis D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
P.O. Box sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 « D-76642 Bruchsal

Service Orta SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710

Fax +49 7251 75-1711
sc-mitte@sew-eurodrive.de

Kuzey SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Alte Ricklinger StralRe 40-42
D-30823 Garbsen (Hannover yakininda)

Tel. +49 5137 8798-30
Fax +49 5137 8798-55
sc-nord@sew-eurodrive.de

Dogu SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Dankritzer Weg 1
D-08393 Meerane (Zwickau yakininda)

Tel. +49 3764 7606-0
Fax +49 3764 7606-30
sc-ost@sew-eurodrive.de

Giiney SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
DomagkstralRe 5
D-85551 Kirchheim (Munih yakinlarinda)

Tel. +49 89 909552-10
Fax +49 89 909552-50
sc-sued@sew-eurodrive.de

Bati SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Siemensstrafle 1
D-40764 Langenfeld (Dusseldorf
yakinlarinda)

Tel. +49 2173 8507-30
Fax +49 2173 8507-55
sc-west@sew-eurodrive.de

Elektronik SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-Stralle 42
D-76646 Bruchsal

Tel. +49 7251 75-1780
Fax +49 7251 75-1769
sc-elektronik@sew-eurodrive.de

Siiriicu Servisi Hotline / 24 saat acik

+49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357

Almanya'daki diger servis istasyonlarinin adresleri istek Uzerine verilebilir.

Fransa
Fabrika Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 3 88 73 67 00
Satis 48-54, route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Servis B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Fabrika Forbach SEW-EUROCOME Tel. +33 3 87 29 38 00
Zone Industrielle
Technopodle Forbach Sud
B. P. 30269
F-57604 Forbach Cedex
Montaj Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Satis Parc d'activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Servis 62, avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 4 72 15 37 00
Parc d'Affaires Roosevelt Fax +334 721537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 164 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang
Avusturya
Montaj Viyana SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Satis Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Servis A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Belgika
Montaj Briiksel SEW Caron-Vector S.A. Tel. +32 10 231-311
Satis Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Servis B-1300 Wavre http://www.sew-eurodrive.be

info@caron-vector.be
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Adres listesi

italya

Montaj Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 02 96 9801

Satis Via Bernini,14 Fax +39 02 96 799781

Servis 1-20020 Solaro (Milano) http://www.sew-eurodrive.it

sewit@sew-eurodrive.it

Hollanda

Montaj Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700

Satig Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552

Servis NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam

isvigre

Montaj Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 417 1717

Satis Jurastrasse 10 Fax +41 61 417 1700

Servis CH-4142 Miinchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch

info@imhof-sew.ch
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Reduktorli Motorlar \ Elektronik Hiz Kontrol Cihazlari \ Siiriicii Otomasyon \ Servis

Dunya nasil hareket ettirilir? T
L.
o
Hizli disiinen
ve sizinle Tlm diinyada Calisma kapasitenizi Glnlmuzin en Ginlik calismalari
birlikte gelecegi size daima yakin otomatik olarak onemli endustri kolaylastiran ylksek
sekillendiren olan bir servis gelistiren surtcller ve dallarinda kapsamli standartlarda, 6diin
insanlarla. agi ile. kontrol Uniteleri ile. bir bilgi birikimi ile. vermeyen bir kalite ile.
Sp——.
=~ =] |
— W
o
SEW-EURODRIVE
Driving the world
T v
Her yerde. Buglinden yarin 24 saat bilgi ve
Hizl ve inandirici icin ¢ozlmler yazilim erigimi
¢bzumler icin global sunan yenilikgi sunan bir Internet
bir gérlinUsle. fikirlerle. hizmeti ile.
gy -,

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG

P.O. Box 3023 - D-76642 Bruchsal / Germany
Phone +49 7251 75-0 - Fax +49 7251 75-1970
sew@sew-eurodrive.com
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