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Wazne wskazdéwki
Wazne wskazowki oraz uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

1 Wazne wskazowki

* Niniejszy podrecznik nie zastapi petnej instrukcji obstugi!

* Prace przy instalacji i uruchamianiu urzadzenia moga by¢ wykonywane tylko
przez wykwalifikowanych elektrykow przy zachowaniu obowigzujacych
przepisébw w zakresie zapobiegania wypadkom oraz stosowaniu si¢ do
instrukcji obstugi MOVIAXIS® MX!

1.1  Wazne wskazoéwki oraz uzytkowanie zgodne z przeznaczeniem

Dokumentacja

Systemy Bus

Odpowiedzialno$é
za wady

Nazwy produktu
i znak towarowy

» Zanim rozpoczniesz instalacj% i przeprowadzisz uruchomienie wieloosiowego
serwowzmacniacza MOVIAXIS™ z dang kartg opcji XFP11A PROFIBUS, zapoznaj
sie doktadnie z niniejszym podrecznikiem.

+ Niniejszy podrecznik zaktada posiadanie i znajomo$é dokumentacji MOVIAXIS®,
w szczegolnosci podrecznika systemowego MOVIAXIS®MX.

* Odnoséniki w niniejszym podreczniku oznaczone sg za pomocg "—". W taki sposéb
(— Rozdz. X.X) oznacza przyktadowo, ze w rozdziale X.X w niniejszym podreczniku
umieszczone sg dodatkowe informacje.

* Przestrzeganie tej Dokumentacji jest warunkiem bezawaryjnej pracy urzgadzenia
i uznania ewentualnych roszczen z tytutu gwaranciji.

Ogodlne wskazéwki bezpieczenstwa dla systeméw Bus:

Oferujemy Panstwu system komunikacyjny, ktéry umozliwia dostosowanie na szerokg
skale wieloosiowego serwowzmachiacza MOVIAXIS® do specyficznych instalacji. Jak
w przypadku wszystkich systeméw Bus, istnieje niebezpieczenstwo zewnetrznej
(w odniesieniu do serwowzmachiacza) niewidocznej zmiany parametrow, a co za tym
idzie, zmiana w zachowaniu serwowzmacnhiacza. Moze to prowadzi¢ do
nieoczekiwanego (nie niekontrolowanego) zachowania systemu.

Niewladciwa obstuga oraz inne czynnos$ci, niezgodne z niniejszg instrukcjg obstugi,
mogq spowodowac uszkodzenie produktu. Powoduje to utrate wszelkich roszczen
z tytutu odpowiedzialnoéci za wady w stosunku do firmy SEW-EURODRIVE GmbH &
Co KG.

Wymienione w niniejszej instrukcji obstugi marki i nazwy produktu sg znakami
towarowymi lub zarejestrowanymi znakami towarowymi nalezacymi do ich posiadacza.
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Wazne wskazowki
Objasnienie symboli

1.2  Objasnienie symboli

Ostrzezenia Nalezy bezwzglednie przestrzegaé podanych tutaj ostrzezen
i zalecenia dotyczacych bezpieczenstwal!

dotyczace

bezpieczenstwa

Zagrozenie elektryczne.
Mozliwe skutki: Smieré lub ciezkie obrazenia ciata.

Niebezpieczenstwo.
Mozliwe skutki: Smier¢ lub ciezkie obrazenia ciata.

Niebezpieczna sytuacja.
Mozliwe skutki: Lekkie i niegrozne obrazenia ciata.

Niebezpieczenstwo uszkodzenia urzadzenia.
Mozliwe skutki: Uszkodzenie urzgdzenia i powstanie
uszkodzen w jego otoczeniu.

Wskazowki dotyczace sposobu uzytkowania i inne przydatne
informacje.

QOIS 2>
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2.1

2.2

Wskazowki bezpieczenstwa
Uwagi wstepne

Wskazowki bezpieczenstwa
Uwagi wstepne

Ponizsze wskazowki bezpieczenstwa odnoszg sie do uzytkowania ztagcza Feldbus
XFP11A PROFIBUS DP.

Przestrzegaj réwniez uzupelniajgcych wskazéwek bezpieczenstwa w
poszczegolnych rozdziatach tej instrukcji obstugi.

Ogdlne wskazowki bezpieczenstwa

Nie wolno nigdy instalowa¢ lub uruchamia¢ produktéw uszkodzonych.
Natychmiast zareklamuj uszkodzenia w przedsiebiorstwie transportowym.

Motoreduktory, przektadnie oraz silniki posiadajg w trakcie i po zakonczonej
eksploatac;ji:

» Czesci przewodzgce napiecie
+ Czesci ruchome
* Mozliwg goracg powierzchnie

Wymienione ponizej prace mogg by¢ wykonywane wytgcznie przez wykwalifikowany
personel fachowy:

* Transport

* Magazynowanie

+ Ustawienie / Montaz

* Podtaczenie

* Uruchomienie

* Konserwacja

* Utrzymywanie urzgdzenia w dobrym stanie

Nalezy przestrzegac przy tym nastepujgcych wskazéwek i dokumentaciji:

+  Wiasciwe instrukcje obstugi i schematy

+ Tabliczki ostrzegawcze i tabliczki bezpieczenstwa na przektadni / motoreduktorze

+  Wiasciwe dla danego urzgdzenia ustalenia i wymogi

+ Krajowe / regionalne przepisy dotyczgce bezpieczenstwa i zapobiegania wypadkom

Ciezkie uszkodzenia ciata i szkody materialne moga powstac na skutek:
* nieodpowiedniego stosowania urzadzenia

* btednej instalacji lub obstugi

* niedozwolonego usuniecia wymaganych oston lub obudowy
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Wskazowki bezpieczenstwa
Transport / Magazynowanie

Ogélne
wskazowki
bezpieczenstwa
dla systeméw
Bus

Oferujemy Panstwu system komunikacyjny, ktéry umozliwia dostosowanie na szerokg
skale wieloosiowego serwowzmachiacza MOVIAXIS® do specyficznych instalacji. Jak
w przypadku wszystkich systeméw Bus, istnieje niebezpieczenstwo zewnetrznej
(w odniesieniu do serwowzmachiacza) niewidocznej zmiany parametréw, a co za tym
idzie, zmiana w zachowaniu serwowzmacniacza. Moze to prowadzi¢ do
nieoczekiwanego nie niekontrolowanego zachowania systemu.

2.3 Transport/ Magazynowanie

Natychmiast po otrzymaniu nalezy sprawdzi¢ dostawe pod katem ewentualnych
uszkodzen powstalych podczas transportu, a informacje o uszkodzeniach
natychmiast przekazaé przedsiebiorstwu transportowemu. W przypadku
stwierdzenia uszkodzen nie wolno uruchamiaé urzadzenia.

Jesli to konieczne, zastosowaé odpowiednie srodki transportowe o odpowiednim
udzwigu.

Mozliwe uszkodzenia na skutek nieprawidtowego magazynowania!

Jesli nie zamontujesz przektadni od razu, przechowu;j ja w suchym pomieszczeniu
wolnym od pytéw.

2.4 Ustawienie / Montaz

Nalezy przestrzegaé wskazowek z rozdziatu 4, "Wskazéwki montazowe i instalacyjne".

2.5 Uruchomienie / Eksploatacja

Nalezy przestrzegac wskazdwek z rozdziatu 5, "Projektowanie i uruchomienie".
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Wprowadzenie
Uruchomienie / Eksploatacja

3 Wprowadzenie

Zawarto$¢
niniejszego
podrecznika

Witasciwosci

MOVIAXIS®
a PROFIBUS

Dostep do
wszystkich
informacji

Cykliczna

i acykliczna
wymiana

danych poprzez
PROFIBUS-DPVO
(wersja 0)

Cykliczna

i acykliczna
wymiana

danych poprzez
PROFIBUS-DPV1
(wersja 1)

Niniejszy podrecznik uzytkownika zawiera opis montazu karty opcji PROFIBUS
XFP11A w serwowzmachiaczu wieloosiowym MOVIAXIS® MX jak rowniez instrukcje
uruchamiania MOVIAXIS® w systemie Feldbus PROFIBUS.

Dzieki zastosowaniu wydajnego i uniwersalnego zigcza Feldbus wieloosiowy
serwowzmachiacz MOVIAXIS® MX wraz z opcjg XFP11A umozliwia potgczenie
z nadrzednymi systemami automatyzacyjnymi poprzez PROFIBUS.

Ustalone z géry zachowanie serwowzmacniacza w trybie PROFIBUS, tzw. profil
urzadzenia, jest niezalezny od Feldbus i tym samym jednolity. Dzieki temu uzytkownik
ma mozliwo$¢ rozwijania aplikacji napedowych niezaleznie od typu komunikacji
Feldbus.

Dzieki ztaczu PROFIBUS urzadzenie MOVIAXIS® MX daje mozliwosé cyfrowego
dostepu do wszystkich parametréw napedu i funkcji. Sterowanie serwowzmacniaczem
odbywa sie w oparciu o szybka, cykliczng wymiane danych procesowych.
Réwnoczesnie mozna odczytywaé z serwowzmacniacza wartosci rzeczywiste, na
przyktad takie jak: rzeczywista predkos¢ obrotowa, prad, stan urzgdzenia, numer btedu
czy tez komunikaty o referencji.

Podczas gdy wymiana danych procesowych przebiega z reguty cyklicznie, parametry
napedu mogg by¢ zapisywane i odczytywane acyklicznie za pomocg funkcji READ
oraz WRITE wzgl. poprzez kanat parametréw MOVILINK®. Taka wymiana danych
parametréw pozwala na stosowanie aplikacji, w ktérych przechowywane sg wszystkie
wazne parametry napedu dla nadrzednego urzgdzenia automatyzacyjnego, w taki
sposéb, aby manualna parametryzacja nie musiata odbywa¢ sie w samym
serwowzmacniaczu.

Wraz ze specyfikacja PROFIBUS-DPV1 wprowadzono w ramach rozszerzenia
PROFIBUS-DP nowe acykliczne operacje Read/Write. Powyzsze operacje acykliczne
zostang dotgczone do specjalnych telegraméw w trakcie cyklicznego trybu roboczego
z magistralg, tak aby zapewniona byta kompatybilno§¢ pomigedzy PROFIBUS-DP
(wersja 0) i PROFIBUS-DPV1 (wersja 1).
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Wprowadzenie
Uruchomienie / Eksploatacja

Konfigurowanie Zasadniczo karta opcji PROFIBUS zostata tak dostosowana, aby wszystkie ustawienia
karty opcji charakterystyczne dla Feldbus jak np. adres stacji, mogty by¢ realizowane poprzez
PROFIBUS wigczniki znajdujgce sie na karcie opcji. Dzieki takiemu recznemu ustawieniu

serwowzmacniacz moze zosta¢ w krétkim czasie dotaczony do otoczenia PROFIBUS
i wtgczony. Parametryzacja moze byé przeprowadzona w petni automatycznie przez
nadrzedny PROFIBUS-Master (wgranie parametréw). Ten przyszioSciowy wariant jest
korzystny, gdyz oprécz skrécenia czasu uruchomienia instalacji rowniez dokumentacja
programu aplikacyjnego zostanie uproszczona, a wszystkie istotne dane parametréw
napedu bedg mogty byé przenoszone bezposrednio do programu sterujgcego.

]
| Bl RS EREY

PROFIBUS Master

20

fmfemﬁ

ol
o
0l -

W Digital I/0 W Analog 1/0

PROFIBUS
56552AXX
Rys. 1: PROFIBUS z MOVIAXIS® [1] = wizualizacja
Funkcje nadzoru Zastosowanie systemu Feldbus wymaga uzycia dla techniki napedowej dodatkowych

funkcji nadzoru jak np. nadzér czasowy magistrali Feldbus éFeldbus Time Out) lub
koncepcji zatrzymania. Funkcje nadzoru dla MOVIAXIS® mozna przyktadowo
dostosowa¢ do indywidualnego zakresu zastosowania. Mozna np. zdefiniowa¢, jaka
reakcja na btagd serwowzmachiacza ma zosta¢ wyzwolona w przypadku usterki Bus. Dla
wielu aplikacji uzasadnione bedzie stosowanie funkcji zatrzymania. Mozliwe jest jednak
réwniez "zamrozenie" ostatniej warto$ci zadanej, dzigki czemu naped bedzie dalej sie
poruszat z ostatnig wazng wartoscig zadang (np. tadmociag). Poniewaz funkcjonalno$é
zaciskow sterowania zapewniona jest réwniez w trybie pracy z Feldbus, poprzez zaciski
serwowzmachiacza realizowaé mozna niezalezne od Feldbus koncepcje szybkiego
zatrzymania.

Diagnoza Serwowzmacniacz MOVIAXIS® oferuje liczne mozliwos$ci diagnozowania pomocne przy
uruchamianiu i serwisowaniu. Za pomocg zintegrowanego monitora Feldbus mozna
przyktadowo kontrolowac¢ wysytane przez nadrzedne sterowanie wartosci zadane jak
rowniez warto$ci rzeczywiste przesytane z falownika do urzadzenia Master.

Monitor Feldbus Ponadto otrzymasz liczne informacje dodatkowe na temat stanu karty opcji Feldbus.
Funkcja monitora Feldbus oferuje wraz z oprogramowaniem PC MOVITOOLS®-
MotionStudio komfortowe mozliwo$ci diagnozowania, ktére obok ustawiania wszystkich
parametréw napedu (wigcznie z parametrami Feldbus) umozliwia réwniez szczegotowe
wySwietlanie informacji o stanie Feldbus i urzgdzenia.
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4 Wskazéwki montazowe / instalacyjne
Przytgczenie i opis zaciskow opcji XFP11A

4 Wskazéwki montazowe / instalacyjne

4.1  Przytaczenie i opis zaciskow opcji XFP11A

Widok z przodu XFP11A  Opis ;::?:‘I‘(cz"'k' DIP | £ unkeja
RUN: Dioda pracy PROFIBUS Wyswietla prawidtowg prace elektroniki Bus.
(zielona)
.- gl-ﬂ
[ - il BUS FAULT: Dioda btedu Wyswietla btad PROFIBUS-DP.
Mo ) PROFIBUS (czerwona) Patrz réwniez rozdziat 4.6.
X31:1 N.C.
I 5 01 X31:2 N.C.
X31:3 RxD/TxD-P
0
_ 2° = X31:4 CNTR-P
L 21 |u| X31: Przytacze PROFIBUS X31:5 DGND (M5V)
2 X31:6 VP (P5V/100 mA)
22 |= X31:7 N.C.
X31:8 RxD/TxD-N
3 |m
2 X31:9 DGND (M5V)
2¢ 2 ek 2
25 |u 2 Wartosé: 4
ADDRESS: Przetaczniki DIP 23 Wartosc¢: 8
26 |m| do ustawienia adresu stacji 2 Warto$¢: 16
PROFIBUS 25 Wartosé: 32
nc |'_ 26 Wartosé: 64
ne zarezerwowana
56596AXX Patrz réwniez rozdziat 4.5.

4.2 Obsadzenie wtykow

Podtaczenie do sieci PROFIBUS odbywa sie za pomoca 9-pinowego wtyku Sub-D
zgodnie z IEC 61158. Rozgatezienie Bus musi zosta¢ zrealizowane za pomocag
odpowiednio wykonanego wtyku.

(2]

RxD/TxD-P

RxD/TxD-N

CNTR-P

DGND (M5V)

VP (P5V/100mA)

DGND (M5V)

© o O|d (0w

(1]

\[3]

Rys. 2: Obsadzenie 9-pinowego wtyku Sub-D zgodnie z IEC 61158

[1] 9-pinowy wtyk Sub-D

[2] Kabel sygnatowy, skrecony

[3] Potgczenie przewodnikowe pomiedzy obudowg wtyku a ekranowaniem
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Wskazowki montazowe / instalacyjne
Ekranowanie i utozenie przewodu Bus

Potaczenie
MOVIAXIS® /
PROFIBUS

Szybkosé
transmisji
wieksza ja
1,5 Mboda

Pofaczenie opcji XFP11A z systemem PROFIBUS odbywa sie z reguly poprzez
skrecony, ekranowany przewdd dwuzytowy. Przy wyborze wtyku Bus nalezy zwrécic
uwage na maksymalng mozliwg predkos¢ przesytu danych.

Podtaczenie przewodu dwuzytowego do wtyku PROFIBUS odbywa sie na stykach
3 (RxD/TxD-P) i 8 (RxD/TxD-N). Przez te dwa styki odbywa sie komunikacja. Sygnaty
RS-485 RxD/TxD-P i RxD/TxD-N muszg by¢ podtaczone do tych samych pinéw dla
wszystkich urzadzen abonenckich PROFIBUS. W przeciwnym wypadku komunikacja
poprzez Bus nie bedzie mozliwa.

Poprzez styk 4 (CNTR-P) zigcze PROFIBUS przesyta sygnat sterowania TTL dla
wzmacniacza regeneracyjnego lub adaptera LWL (odniesienie = styk 9).

Eksploatacja XFP11A z szybko$ciami transmisji > 1,5 Mboda moze by¢ realizowana
wytgcznie za posrednictwem specjalnych wtykéw Profibus 12-Mbodow.

4.3 Ekranowanie i utozenie przewodu Bus

Zigcze PROFIBUS opiera sie na technice przekazu RS-485 i wymaga jako fizycznego
medium wyspecyfikowanego dla PROFIBUS typu przewodu A zgodnego z IEC 61158 -
ekranowanego, skrecanego parami.

Wiasciwe ekranowanie kabla Bus thumi elektryczne zaktdcenia, ktére mogg wystepowac
w warunkach otoczenia przemystowego. Najlepsze wiasciwosci ekranujace osiggnac
mozna w nastepujacy sposoéb:

* Nalezy mocno dokreci¢ $ruby mocujgce wtykéw, modutéw, i potencjatowych
przewodoéw kompensacyjnych.

» Stosuj wytgcznie wtyki w metalowej lub metalizowanej obudowie.
« Ekranowanie przytacza¢ we wtykach na duzej powierzchni.
» Ekranowanie przewodu Bus przytacza¢ na obu koncach.

* Nie uktada¢ przewodéw sygnatowych i przewodéw Bus réwnolegle do przewodéw
mocy (przewody silnikowe), lecz w miare mozliwosci w oddzielnych kanatach
kablowych.

+ W zakltadach przemystowych nalezy stosowaé metalowe, uziemione wieszaki
kablowe.

+ Kable sygnatowe wraz z towarzyszacymi im przewodami wyréwnania potencjatéw
nalezy prowadzi¢ w niewielkim odlegto$ci od siebie jak najkrotszg droga.

* Nalezy unika¢ przedtuzania przewoddw Bus za pomocg ztgczek wtykowych.
« Kabel Bus nalezy poprowadzi¢ $cidle wzdtuz istniejgcych uziemionych powierzchni.

W przypadku odchylen potencjatu ziemi przez ekran podtgczony z obu stron i potgczony
z potencjatem ziemi (PE) moze ptyng¢ prad kompensacyjny. Nalezy w takim przypadku
zadbac¢ o wystarczajgcg kompensacje potencjatu zgodnie z odpowiednimi ustaleniami VDE.

4.4 Zakonczenie Bus

Aby uprosci¢ proces uruchamiania systemu Bus i zmniejszy¢ iloS¢ wystepowania zrédet
btedéw, opcja XFP11A nie zostata wyposazona w oporniki konca linii.

Jesli opcja XFP11A znajduje sie na poczgtku lub na koncu segmentu PROFIBUS i tylko
jeden kabel PROFIBUS prowadzi do XFP11A, woéwczas nalezy zastosowaé wtyk
ze zintegrowanym opornikiem magistrali.

Dla danego wtyku PROFIBUS podtgcz oporniki magistrali.

Podrecznik — MOVIAXIS® - Ztgcze Feldbus PROFIBUS XFP11A
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4.5

Wskazéwki montazowe / instalacyjne
Ustawianie adresu stac;ji

Ustawianie adresu stacji

Adres stacji PROFIBUS ustawiany jest za pomoca przetacznikow DIP 2°... 28 na karcie
opciji. MOVIAXIS® obstuguje zakres adresu 0...125.

S -7
a2l
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| 20|._
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56596axx

Fabrycznie a

20 _ wartosé:
21 5 wartosé:
22 _ warto$é:
23 5 warto$é:
24 5 wartosé:
25 5 wartosé:
26 5 wartosé:

dres stacji PROFIBUS ustawiony jest na 4:

Zmiana adresu stacji PROFIBUS podczas trwajgcej pracy nie jest natychmiast
wprowadzona. Zmiana stanie sie aktywna dopiero po ponownym wigczeniu
serwowzmachiacza (sie¢ +24 V WYL./WL.). Serwowzmacniacz pokazuje aktualny
adres stacji w Plug-In "Parametry" pod "/Komunikacja/Ustawienia podstawowe".

.- 0"'"
Qne,
ie

56847AXX

Przyktad: Ustawianie adresu stacji PROFIBUS 17

20 _ wartosé:

21 5 wartosé

22 5 warto$é:

23 _ warto$é
24 s wartosé
25 5 wartosé
26 _ wartosé

1x1=1
:2x0=0
4x0=0
:8x0=0
:16x1=16
:32x0=0
:64x0=0
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Wskazowki montazowe / instalacyjne
Wskazania robocze Opcja XFP11A

4.6 Wskazania robocze Opcja XFP11A

Diody LED
PROFIBUS

Dioda LED RUN
(zielona)

LED BUS-FAULT
(czerwona)

Na karcie opcji ztagcza PROFIBUS XFP11A znajdujg sie dwie diody $wietlne, ktére
wskazujg aktualny stan dla XFP11A oraz systemu PROFIBUS.

+ Dioda LED RUN sygnalizuje prawidtowg prace elektroniki Bus.

Czerwona Zielona | Funkcja
wi wi = pomaranczowa: Oprogramowanie sprzetowe czeka na synchronizacje Boot

' : poprzez DpRAM
wyt. wi. Oprogramowanie sprzetowe znajduje sie w trybie "RUN"
?JJI:S:JI-EI;Z) wyt. Btad krytyczny przy wykonaniu stosu Profibus

' pulsuje | System nadrzedny (serwowzmachiacz + sterowanie) zasygnalizowat poprzez DpRAM
wyt. (ok. 2Hz) reset i znajduje sie jeszcze w trybie "Reset”

pulsuje . ) . . - . . i,

wyt. (ca. 4Hz) Ustawiony adres Profibus jest niewtasciwy (adres jest wiekszy niz 125)

» Dioda LED BUS-FAULT sygnalizuje btad na PROFIBUS-DP.

Czerwona | Zielona | Funkcja

wh. wyt. Szybkos¢ transmisji lub master nie rozpoznane

wyt. wyt. Urzadzenie znajduje sie w trybie przesytu danych z DP-Master (stan "Data-Exchange")
» Urzadzenie rozpoznato szybko$c¢ transmisji, nie otrzymuje jednak sygnatu

miga wyt. z DP-Master.

» Urzadzenie nie zostato zaprojektowane w Master lub zostato zaprojektowane btednie.

Podrecznik — MOVIAXIS® - Ztgcze Feldbus PROFIBUS XFP11A
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4 Wskazéwki montazowe / instalacyjne
Plik GSD

4.7 Plik GSD

Na stronie gtéwnej SEW-EURODRIVE "http://www.sew-eurodrive.de" w rubryce
"Software" umieszczone sg aktualne wersje plikow GSD dla XFP11A. Oba pliki GSD
moga by¢ rownolegle wykorzystywane w projekcie STEP7. Po $ciggnieciu i
rozpakowaniu oprogramowania utworzone zostang dwa katalogi dla trybow pracy
PROFIBUS-DP oraz PROFIBUS-DPV1.

Instalacja pliku W trakcie instalacji postepowac nalezy w nastepujacy sposoéb:

GSD w STEP7 +  Uruchomié managera Simatic.

+ Otworzyc¢ istniejgcy projekt i uruchomic konfigurator osprzetu.

+ Zamkng¢ okno programu wewnatrz konfiguratora osprzetu — w innym przypadku
instalacja nowej wersji pliku nie bedzie mozliwa. Klikng¢ w punkcie menu
"Extras/instalacja nowych plikow GSD..." i wybra¢ nowy plik GSD o nazwie
SEW_6006.GSD.

Program zainstaluje plik GSD oraz przynalezne pliki typu Bitmap w systemie Step7.
Aktualny plik GSD odpowiada GSD-Revision 4. Wersja ta nie odzwierciedla stanu
wyjsciowego pliku GSD firmy SEW. Numer aktualnej wersji mozna sprawdzi¢ w polu
informacyjnym katalogu osprzetu konfiguratora.

W katalogu osprzetu znajdziesz naped SEW w nastepujgcym spisie:

Erofile: | Standard ﬂ

= %! PROFIEUS DP -

=-{_] Additional Field Devices
=11 Drives
=] SEWw
=-_1 DP¥1

@ MOVIDRIVE DFF21 [DFY1)

@ MOP[DPY1] + MOWIMOT

% UFF [DF'1]

MFP/AMOR + MOWIMOT

MOWVIDRIE Compact 41

MOVIDRIVE DFF21/MCHA
MOVIDRIVE+DFF11

MOVITRAC 31 Size 0 .
% FMOWVITRALC 31+FFP

g UFP

GSD W4.00 for Movitsis <FP114 £,

EHEHEHEHEN = = = =

o B o e R B e R

56954axx
Rys. 3: Katalog osprzetu

14 Podrecznik — MOVIAXIS® - Zigcze Feldbus PROFIBUS XFP11A




C &9,

Projektowanie i uruchomienie
Projektowanie DP-Master

5 Projektowanie i uruchomienie

W niniejszym rozdziale przedstawiono informacje na temat projektowania DP-Master
oraz sposobu uruchamiania serwowzmacniacza w trybie Feldbus.

5.1

Projektowanie DP-Master

Przy konfigurowaniu karty opcji XFP11A ze ztaczem PROFIBUS-DP postepowac
nalezy w nastepujgcy sposoéb:

3

3

Zainstalowac ew. skopiowac plik GSD zgodnie z poleceniami oprogramowania do
projektowania. Jesli instalacja sie powiodta, urzadzenie widoczne bedzie w rodzinie
Slave "Napedy/SEW/DPV1".

Nalezy teraz metodg Przeciggnij&Upus¢ wstawi¢ podzespot przytgczeniowy o nazwie
"XFP11A" do struktury PROFIBUS.

i przypisa¢ w tym celu adres stac;ji.

L3018 v [ SIMATIL 4980 13 CE mosvprbemn — MY L1 —
B Fabion [ It AC Wew Cptiec Miedue teg

DlsER gy o) mie i) BO] A

| G Mo SFRIIA
| Itikbss | O &iers | Comamd

B B A

Prasy I g e

e ey

) e

=) Compsis FROFBLE [F Siw

D0 VA e Wt PP 1A H

Rys. 4: Przypisanie adresu stacji
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(‘CD Projektowanie i uruchomienie

@ Projektowanie DP-Master

Zgodnosé danych

+ Karta opcji XFP11A jest teraz wstepnie skonfigurowana przy uzyciu konfiguraciji
3PD. Aby zmieni¢ konfiguracje PD, trzeba skasowa¢ modut 3PD z gniazda 3.
Nastepnie metodg Przeciggnij&Upusé mozna z listy w katalogu osprzetu do folderu
"XFP11A" wstawi¢ inny modut PD do gniazda 3.

: X E alnis
T Ll - =152

hlEE (R & ool ddd {0 W wl

e EER B e e ]

HUFELIE( | OF fasie ik

if =i
A | ) sk TA

She| [ TRIG | Ditet Musskw | Desrasir | ltckhnry | 0 hddimss | Crrmes
1 Eveuy i

Bras £1 4 et s

57290axx
Rys. 5: Zmiana konfiguracji PD

* Opcjonalnie w cyklicznych danych procesowych mozna zaprojektowa¢ kanat
parametréw MOVILINK. W tym celu przy gniezdzie 2 skasowaé nalezy modut
"Empty" i sposobem Przeciagnij&Upus¢ zastgpi¢ go modutem "Param (4words)".

 Teraz wprowadzi¢ nalezy adresy Wej./Wyj. lub adresy peryferiow dla
zaprojektowanych formatéw danych.

Teraz mozna uruchomi¢ PROFIBUS-DP. Czerwona dioda LED "BUS-FAULT"
serwowzmacniacza sygnalizuje stan projektowania.

Dane zgodne to takie dane, ktére zawsze muszg by¢ przekazywane we wzajemne;j
zalezno$ci pomiedzy urzgdzeniem sterowniczym a wzmacniaczem napedowym i nigdy
nie moga by¢ przesytane oddzielnie.

Zgodnos¢ danych jest szczegolnie istotna przy przesytaniu wartosci pozycji lub
kompletnych polecen pozycjonowania, poniewaz w przypadku niezgodnego przekazu
dane mogtyby pochodzi¢ z ré6znych cyklow programowych urzadzenia sterowniczego
apoprzez to do wzmacniacza napedowego mogtyby zostaé przestane wartosci
nieokreslone.

W przypadku PROFIBUS-DP przekaz danych pomiedzy urzadzeniem sterujgcym
a urzadzeniami techniki napedowej nastepuje zasadniczo przy ustawieniu "Zgodnosc¢
danych na catej dtugosci".
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Uruchomienie serwowzmachniacza @

5.2 Uruchomienie serwowzmacniacza

Szczegotowe informacje na ten temat znajdujg sie instrukcji obstugi MOVIAXIS,
strona 76.

5.3 Ustawienie danych procesowych przy pomocy edytora PDO

Szczego6towe informacje na ten temat znajdujg sie instrukcji obstugi MOVIAXIS,
strona 109.
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Charakterystyka pracy PROFIBUS-DP
Sterowanie serwowzmacniaczem

6 Charakterystyka pracy PROFIBUS-DP

W tym rozdziale opisano zasadnicze zachowanie falownika przy PROFIBUS-DP.

6.1 Sterowanie serwowzmacniaczem

Przyktad
sterowania
dla Simatic S7

Sterowanie wzmacniaczem napedowym odbywa sie poprzez kanat parametrow
procesowych z dtugoscig do 16 stow Wej./Wyj. Te stowa danych procesowych
odtwarzane bedg np. przy zastosowaniu sterowania z programowang pamiecig jako
DP-Master na Wej./Wyj. lub w strefie peryferyjnej sterowania i przez to mogg byc¢
uzytkowane w zwykty sposéb.

PW160

PW158

PW156

PA 3

PA2
PA1

PW154
PW152
PW150

PW148 |} ———————

B | PAH\ P/lxxz\ PAJS

[2]

| | | | |
T T T T T T T T T T
AL m. . [PE1[PE2[ PES
A A A A A A *
PW160 PE 3«
PW158 PE 2«
PW156 PE 1«
PW154 <
PW152 <
PW150 <
PW148 +—

(

)

56553AXX

Rys. 6: Mapowanie danych PROFIBUS w zakresie adresu PLC

[11 8 bajtowy kanat parametru MOVILINK®
[2] Zakres adresu SPS

PE1 ... PE16
PA1 ... PA16

Wejsciowe dane procesowe

Wyjéciowe dane procesowe

+ Dalsze wskazowki dotyczgce programowania i projektowania umieszczono w pliku
README_GSD6006.PDF dotgczonym do pliku GSD.

Sterowanie falownika za pomoca Simatic S7 nastepuje w zaleznosci od wybranej
konfiguracji danych procesowych albo bezposrednio poprzez polecenia fadowania
i transferu albo poprzez specjalne funkcje systemowe SFC 14 DPRD DAT i SFC15
DPWR_DAT.

Zasadniczo w przypadku S7 dane o dtugosci 3 bajtéw lub wigcej niz 4 bajtéw przesytane
by¢ muszg poprzez funkcje systemowe SFC14 i SFC15.
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Przyktad programu
STEP7

Sterowanie serwowzmachniaczem @

Przyktad ten pokazuje, na zasadzie bezptatnej ustugi specjalnej, jedynie ogélne zasady

tworzenia programu PLC.
Za tre$¢ programu przyktadowego nie ponosimy odpowiedzialnosci.

//Poczatek cyklicznej obrébki programu w OBL

BEGIN
NETWORK
TITLE = kopiowanie danych PE z serwowzmacniacza do DB3, siowa 0/2/4
CALL SFC 14 (DPRD_DAT) //Read DP Slave Record
LADDR := W#1l6#240 //RAdres wejsciowy 576
RET VAL:= MW 30 //Wynik w stowie sygnalizacyjnym 30
RECORD := P#DB3.DBX 0.0 BYTE 6 //Wskazdwka
NETWORK

TITLE = program SPS z aplikacja napedu
// Program SPS wykorzystuje dane procesowe w DB3 do
// sterowania napedem

Ladowanie L DB3.DBW O //PEl (sltowo statusowe 1)
tadowanie L DB3.DBW 2 //PE2 (wartos$¢ rzeczywista predkosci obrotowej)
Ladowanie L DB3.DBW 4 //PE3 (brak funkcji)

L W#1le#8000

T DB3.DBW 20 //8000hex zapisa¢ na PAl (sitowo sterujace 1 = FCB sprezenie
predkosci obrotowej)

L 1500

T DB3.DBW 22 //1500dez zapisa¢ na PA2 (wartos$¢ zadana predkosci
obrotowej = 1500 1/min)

L 7000

T DB3.DBW 24 //7000dez zapisa¢ na PA3 (przys$pieszenie 7000 1/s x min)

//Koniec cyklicznej obroébki programu w OBl

NETWORK
TITLE = kopiowanie danych PA z DB3, siowa 20/22/24 do serwowzmacniacza
CALL SFC 15 (DPWR_DAT) //Write DP Slave Record
LADDR := W#16#240 //Bdres wyjsciowy 576 = 240hex
RECORD := P#DB3.DBX 20.0 BYTE 6 //WskazZnik na DB/DW
RET VAL:= MW 32

Podrecznik — MOVIAXIS® - Ztgcze Feldbus PROFIBUS XFP11A
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Charakterystyka pracy PROFIBUS-DP
PROFIBUS-DP Timeout

PROFIBUS-DP Timeout

Jesli dojdzie do zaki6cenia lub przerwania przesytu danych poprzez PROFIBUS-DP,
w MOVIAXIS® mija czas kontroli zadziatania (je$li zostat skonfigurowany w DP-Master).
Dioda LED "BUS-FAULT" zapala sie lub pulsuje i sygnalizuje, ze nie sg odbierane
zadne nowe dane uzytkowe. Jednoczesnie MOVIAXIS® realizuje wprowadzong
za pomocg P831 Reaktion Feldbus Timeout reakcje na biad.

Feldbus Timeout wskazuje ustawiony przez DP-Master przy uruchamianiu PROFIBUS-DP
czas kontroli zadziatania. Zmiana tego czasu Timeout moze byé dokonana tylko poprzez
DP-Master. Zmiany wprowadzane z klawiatury wzgl. poprzez MOVITOOLS®-MotionStudio
sgq wprawdzie wysSwietlane, lecz nie sg efektywne i przy kolejnym rozruchu DP sg
kasowane.

Reakcja na Timeout Feldbus

Za pomocg parametru Reakcja na Feldbus-Timeout parametryzowana jest reakcja
na btedy, ktére wyzwala funkcja nadzoru Timeout Feldbus. Sparametryzowane w tym
miejscu ustawienie musi by¢ logiczne w stosunku do ustawien systemu Master
(S7: czutosé¢ progowa).
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Ustawianie parametréw poprzez PROFIBUS-DP @

6.4 Ustawianie parametrow poprzez PROFIBUS-DP

Struktura
8-bajtowego
kanatu
parametrow
MOVILINK®

Dostep do parametréw napedu nastepuje w PROFIBUS-DP poprzez 8-bajtowy kanat
parametréw MOVILINK®, ktéry obok dotychczasowych operacji READ i WRITE oferuje
dodatkowe parametry serwisowe.

Dostep do parametréw napedu serwowzmacniacza odbywa sie w PROFIBUS-DP
poprzez "Obiekt danych procesowych parametru” (ODP). Ten ODP jest przesytany
cyklicznie i zawiera obok kanatu danych procesowych [2] kanat parametréw [1],
z ktérym niecyklicznie wymieniane sg warto$ci parametrow.

]
| Bl R B R

R ]
SO wm T T T

Rys. 7: Komunikacja przez PROFIBUS-DP

o= [
—-a,.f

56554AXX

Ponizsza tabela przedstawia strukture 8-bajtowego kanatu parametréw MOVILINK®.
Zasadniczo sktada sie on z bajtu zarzadzajgcego, stowa indeksowego, subindeksu
dtugosci bajtéw oraz czterech bajtow danych.

Bajt 0 Baijt 1 Baijt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5 Baijt 6 Bajt 7 ‘
Indeks Indeks Dane MSB Dane Dane Dane LSB
Zarzadzanie = Subindeks High Low
Indeks parametrowy 4 bajty danych

Podrecznik — MOVIAXIS® - Ztgcze Feldbus PROFIBUS XFP11A
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Charakterystyka pracy PROFIBUS-DP
Ustawianie parametréw poprzez PROFIBUS-DP

Ustalanie indeksu i subindeksu odbywa sie za pomocg narzedzia Tool-Tip w zaktadce

Parametry.
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Rys. 8: Narzedzie Tool-Tip w zaktadce Parametry
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Zarzgdzanie
8-bajtowym
kanatem
parametrow
MOVILINK®

Adresowanie
indeksow

Zakres danych

Ustawianie parametréw poprzez PROFIBUS-DP @

Caty przebieg ustawienia parametrow koordynowany jest za pomocag bajtu 0:
zarzgdzanie. Za pomocg tego bajtu przekazywane sg do dyspozycji wazne parametry
operacyjne, takie jak: charakterystyka serwisowa, dlugo$¢ danych, wykonanie i stan
wykonania operacji. Ponizsza tabela pokazuje, ze bity 0, 1, 2 i 3 zawierajg oznaczenia
serwisowe, a wiec zgodnie z tym okre$laja, jaka operacja jest wykonywana. Za pomocg
bitu 4 i bitu 5 podawana jest w bajtach dtugos¢ danych dla operacji Write, ktéra
w przypadku serwowzmacniacza SEW powinna by¢ zasadniczo ustawiona na 4 bajty.

7/ MSB 6 5 4 3 2 1 0/LSB

Oznaczenie operacji

0000 = No Service

0001 = Read Parameter

0010 = Write Parameter

0011 = Write Parameter volatile
0100 = Read Minimum

0101 = Read Maximum

0110 = Read Default

0111 = Read Scale

1000 = Read Attribute

Diugos¢ danych

00 = 1 baijt

01 = 2 bajty

10 = 3 bajty

11 = 4 bajty (musi by¢ ustawiona!)

Bit Handshake
przy cyklicznym przesytaniu musi by¢ zmieniany wraz z kazdym nowym zleceniem

Bit statusowy
0 = brak btedu przy wykonywaniu operacji
1 = btad przy wykonywaniu operacji

Bit stanu 6 petni funkcje Handshake (wymiana potwierdzen) pomiedzy sterowaniem
a serwowzmacniaczem. Wywotuje on w serwowzmacniaczu wykonanie przestanej
operacji. Poniewaz w przypadku PROFIBUS-DP kanat parametrow przesytany jest
cyklicznie za pomocg danych procesowych, wykonanie operacji w serwowzmacniaczu
musi by¢ wywotane przez sterowanie boczne poprzez bit 6 - Handshake. W tym celu
warto$¢ tego bitu zmieniana jest dla kazdej wykonywanej operacji. Serwowzmacniacz
sygnalizuje za pomocg bitu Handshake, czy operacja zostata wykonana, czy tez nie.
Jesli tylko w sterowaniu odebrany bit Handshake odpowiada wystanemu, oznacza to
wykonanie operacji. Bit stanu 7 wskazuje, czy operacja mogta by¢ wykonana wtasciwie
czy tez zostata wykonana z btedem.

Za pomoca bajtu 2: Index-High i bajtu 3: Index-Low okreS$lany jest parametr, ktéry ma
by¢ odczytany i wprowadzony poprzez system Feldbus. Parametry serwowzmacniacza
adresowane sg niezaleznie od podtgczonego systemu Feldbus za pomocg jednolitego
indeksu. W bajcie 1 podawany jest subindeks parametru.

Dane znajdujg sie jak wida¢ w ponizszej tabeli w bajtach kanatu parametréw od 4 do 7.
W ten sposéb na kazdg operacje moga zostac¢ przestane maksymalnie 4 bajty danych.
Zasadniczo dane wprowadzane sg z wyréwnaniem do prawej, tzn. bajt 7 zawiera baijt
danych o najmniejszej wartosci (dane-LSB), bajt 4 odpowiednio bajt danych
o najwiekszej wartosci (dane-MSB).

Bajt 0 Bajt 1 Baijt 2 Bajt 3 Bajt 4 Bajt 5 Baijt 6 Bajt 7
Zarzadzanie | Subindeks | Indeks High Indeks = Dane MSB Dane Dane Dane LSB
Low  "Bajt High 1 | BajtLow 1 BajtHigh2 Bait Low 2
Stowo High Stowo Low
Podwdéjne stowo

Podrecznik — MOVIAXIS® - Ztgcze Feldbus PROFIBUS XFP11A
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@ Ustawianie parametréw poprzez PROFIBUS-DP

Btedne wykonanie
operacji

Odczytywanie
parametru
poprzez
PROFIBUS-DP
(Read)

24

Btedne wykonanie operacji sygnalizowane jest przez umieszczenie bitu stanu w bajcie
zarzadzania. Je$li odebrany bit Handshake jest taki sam jak wystany bit Handshake, to
operacja dla serwowzmacniacza zostata wykonana. Jeéli bit stanu sygnalizuje btad, to
w miejscu zakresu danych w telegramie parametrow wprowadzany jest kod btedu.
Bajty 4 ... 7 dostarczajg z powrotem kod powrotny w formie strukturalnej (— Rozdziat
"Kody powrotne").

Bajt 0 Baijt 1 Baijt 2 Baijt 3 Baijt 4 Baijt 5 Baijt 6 Bajt 7
Zarzadzanie = Subindeks Indeks Indeks Error Class | Error Code | Add. Code | Add. Code
High Low high low

Bit stanu = 1: Btedne wykonanie operac;ji

W celu wykonania operacji READ poprzez 8-bajtowy kanat parametrow MOVILINK® bit

Handshake moze by¢ zmieniony w oparciu o cykliczny przesyt kanatu parametréow

dopiero wtedy, gdy caty kanat parametrow zostanie odpowiednio dostosowany do tej

operacji. Dlatego przy odczytywaniu parametrow nalezy zachowa¢ nastepujaca

kolejnosé:

1. Wprowadzi¢ indeks odczytywanego parametru do bajtu 2 (Index-High) i bajtu 3
(Index-Low).

2. Wprowadzi¢ charakterystyke serwisowg operacji Read w bajcie zarzadzania (bajt 0).
3. Przekazac¢ operacje Read do serwowzmacniacza poprzez zamiane bitu Handshake.

Poniewaz chodzi tu o operacje odczytu, wystane bajty danych (bajty 4 ...7) oraz dtugo$c¢
danych (w bajcie zarzadzania) bedq ignorowane i nie muszg byé w zwigzku z tym
ustawiane.

Serwowzmacniacz przetwarza nastepnie operacje Read i wraz ze zmiang bitu
Handshake odsyta potwierdzenie operac;ji.

7/ MSB 6 5 4 3 2 1 0/LSB
0 0" X2 X2 0 0 0 1

Oznaczenie serwisowe
0001 = Read Parameter

Diugosé¢ danych
dla operacji READ nieistotna

Bit Handshake
musi by¢ przy cyklicznym przesytaniu zmieniany wraz z kazdym nowym zleceniem

Bit statusowy
0 = brak btedu przy wykonywaniu operacji
1 = biad przy wykonywaniu operacji

1) Wartos¢ bitu jest zmieniana
2) Nie wazny

W powyzszej tabeli przedstawiono kodowanie operacji READ w bajcie zarzgdzania.
Dtugo$¢ danych nie jest znaczgca, nalezy wprowadzi¢ jedynie oznaczenie serwisowe
dla operacji READ. Aktywacja operacji w serwowzmacniaczu odbywa sie teraz wraz
z wymiang bitu Handshake. Przyktadowo, operacja READ moze zosta¢ aktywowana
za pomocg bajtu zarzgdzania kodowania 01hex lub 41hex.
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Zapisywanie
parametru
poprzez
PROFIBUS-DP
(Write)

Przebieg
parametryzacji
w PROFIBUS-DP

Ustawianie parametréw poprzez PROFIBUS-DP @

W celu wykonania operacji WRITE poprzez 8-bajtowy kanat parametréow MOVILINK®,

bit Handshake moze by¢ zmieniony w oparciu o cykliczny przesyt kanatu parametréw

dopiero wtedy, gdy caty kanat parametrow zostanie odpowiednio dostosowany do tej

operacji. Dlatego przy wpisywaniu parametréw nalezy zachowaé nastepujaca

kolejnosé:

1. Wprowadzi¢ indeks parametru, ktory ma by¢ zapisany, do bajta 2 (Index-High)
i bajta 3 (Index-Low) jak réwniez subindeks do bajta 1.

2. Wpisywane dane wprowadzi¢ do bajtow 4 ... 7.

3. Wprowadzi¢ charakterystyke serwisowg i dtugos¢ danych dla operacji Write w bajcie
zarzadzania (bajt 0).

4. Przekazac operacje Write do serwowzmachiacza poprzez zamiane bitu Handshake.

Serwowzmacniacz przetwarza nastepnie operacje Write i wraz ze zmiang bitu
Handshake odsyta potwierdzenie operaciji.

Ponizsza tabela przedstawia kodowanie operacji WRITE w bajcie zarzadzania. Dlugo$é
danych dla wszystkich parametréw serwowzmacniacza wynosi 4 bajty. Przekazanie tej
operacji do serwowzmacniacza nastepuje poprzez zamiane bitu Handshake. W ten
sposéb operacja Write na serwowzmacniaczu SEW ma zasadnicze kodowanie bajtéw
zarzgdzania 32hex lub 72hex.

7/ MSB 6 5 4 3 2 1 0/LSB
0 o11" 1 1 0 0 1 0

Oznaczenie serwisowe
0010 = Write Parameter

Dlugos¢ danych
11 = 4 bajty

Bit Handshake
musi by¢ przy cyklicznym przesytaniu zmieniany wraz z kazdym nowym zleceniem

Bit statusowy
0 = brak btedu przy wykonywaniu operacji
1 = blad przy wykonywaniu operacji

1) Nastepuje zmiana wartosci bitow

Na przyktadzie operacji WRITE przedstawiony bedzie w oparciu o nastepujgcy rysunek
przebieg parametryzacji pomiedzy sterowaniem a serwowzmacniaczem poprzez
PROFIBUS-DP. Dla uproszczenia tego przebiegu ponizszy rysunek przedstawia tylko
bajt zarzadzania kanatu parametrow.

Podczas gdy sterowanie przygotowuje kanat parametrédw na operacje Write,
serwowzmachiacz tylko odbiera i odsyta kanat parametréw. Uaktywnienie operacji
nastepuje dopiero w chwili, w ktérej zmienit sie bit Handshake, czyli w naszym
przyktadzie zmienit sie z 0 na 1. Teraz nastepuje interpretacja kanatu parametréw przez
serwowzmachiacz i przetwarzanie operacji Write, na wszelkie telegramy odpowiada
ona jednak ciggle za pomocg bitu Handshake = 0. Potwierdzenie wykonania operac;ji
nastepuje wraz z wymiang bitu Handshake w telegramie odpowiedzi
serwowzmacniacza. Sterowanie rozpoznaje, iz odebrany bit Handshake jest ponownie
zgodny z bitem wystanym i moze teraz przygotowywaé nowg parametryzacje.
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@ Ustawianie parametréw poprzez PROFIBUS-DP

Sterowanie PROFIBUS-DP(V0) Serwowzmacniacz (Slave)
- 00110010XXX... - Kanat parametroéw jest odbierany,
- 00110010XXX... . ale nie analizowany

Kanat parametrow
jest przygotowywany
do operacji Write

Bit Handshake zostanie
wymieniony a operacja
przekazana do

serwowzmachniacza. -- 01110010XXX... -
«— 00110010XXX... --
- 01110010XXX... -
“— 00110010XXX... - . Operacja Write wykonana,
bit Handshake zostanie wymieniony
Otrzymano potwierdzenie «— 01110010XXX... - .

wykonania operacji, gdyz
bity Handshake odbioru
i wysytania sg znowu takie

same
-- 01110010XXX... - Kanat parametroéw jest odbierany,
ale nie analizowany
Format W przypadku parametryzacji poprzez ztgcze Feldbus stosowane jest to samo
parametrow kodowanie jak przy parametryzacji poprzez Systembus.

danych Formaty danych i zakresy wartosci dla poszczegdlnych parametréw znajdujg sie

w podreczniku dotyczacym projektowania MOVIAXIS®.
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Kody powrotne ustawienia parametréw @

6.5 Kody powrotne ustawienia parametrow

Elementy

Error-Class

Error-Code

W przypadku btednego ustawienia parametréw serwowzmachiacz odsyta do
parametryzujgcego Mastera r6zne kody powrotne, ktére podajg doktadng informacje na
temat przyczyny btedu. Zasadniczo te kody powrotne zbudowane sg wedtug ustalonej
struktury. Rozréznia sie nastepujgce elementy:

¢ Error-Class,

* Error-Code,

+ Additional-Code.

Owe kody powrotne zostaly dokifadnie opisane w podreczniku dotyczacym
projektowania i nie sg elementem sktadowym niniejszej dokumentacji. W zwigzku ze
stosowaniem PROFIBUS moga jednak wystapic¢ nastepujgce szczegoélne przypadki:

Za pomocg elementu Error-Class doktadniej klasyfikuje sie rodzaj btedu. MOVIAXIS®
obstuguje nastepujace, okreslone wedtug EN 50170(V2) klasy btedow:

Class (hex) Nazwa Znaczenie

1 vfd-state Btad stanu wirtualnego urzadzenia peryferyjnego
2 application-reference Btad programu uzytkowego

3 definition Btad definicji

4 resource Btad zasobu

5 service Btad przy wykonywaniu operaciji

6 access Btad dostepu

7 ov Btad w wykazie obiektow

8 other Inny btad (patrz Additional-Code)

Element Error-Class oprocz Error-Class 8 = Inny btgd bedzie generowany w przypadku
bfednej komunikacji oprogramowania komunikacyjnego karty Feldbus. Wszystkie kody
powrotne, ktore sg dostarczane przez system serwowzmacniacza, zaliczajq sie do klasy
Error-Class 8 = Inny bfad. Doktadne rozszyfrowanie btedu nastepuje za pomocag
elementu Additional-Code.

Element Error-Code umozliwia dokfadniejsze rozszyfrowanie przyczyny biedu w
obrebie Error-Class, a w przypadku btedu w komunikaciji, jest on generowany przez
oprogramowanie komunikacyjne karty Feldbus. Dla Error-Class 8 = Inny bfad
zdefiniowany jest tylko Error-Code = 0 (inny kod bfedu). Dokftadne rozszyfrowanie
nastepuje w tym przypadku w Additional Code.
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@ Szczegblne przypadki

Additional Code

6.6 Szczegolne przypadki

Szczegodlne kody
powrotne

Additional-Code zawiera wiasciwe dla SEW kody powrotne w przypadku btednego
ustawienia parametrow serwowzmachniacza. Przesytane sg one z powrotem do Mastera
jako Error-Class 8 = "Inny bfgd". Ponizsza tabela pokazuje wszystkie mozliwo$ci
zakodowania Additional-Code.

Add.-Code Add.-Codelow | Znaczenie

high (hex) (hex)

00 00 Brak btedu

00 10 Niedozwolony indeks parametru

00 11 Funkcja/Parametr niedostepne

00 12 Dozwolony tylko dostep w celu odczytu

00 13 Aktywna blokada parametru

00 14 Aktywne jest ustawienie fabryczne

00 15 Zbyt wysoka warto$¢ dla parametru

00 16 Zbyt niska warto$¢ dla parametru

00 17 Brak karty opcji koniecznej dla wybranej funkcji/wybranego parametru
00 18 Btad w oprogramowaniu systemu

00 19 Dostep do parametru tylko poprzez ztgcze procesowe RS485 na X13
00 1A Dostep do parametru tylko poprzez ztgcze diagnostyczne RS485

00 1B Dostep do parametru jest chroniony

00 1C Konieczna blokada stopnia mocy

00 1D Niedopuszczalna warto$¢ dla parametru

00 1E Uaktywnione zostaty ustawienia fabryczne

00 1F Parametr nie zostat zapisany w pamieci EEPROM

00 20 Parametr nie moze by¢ zmieniony przy aktywnym zezwoleniu

dla stopnia wyj$ciowego mocy.

Btedy w ustawieniu parametrow, ktére nie moga by¢ automatycznie zidentyfikowane ani
przez strefe zastosowania systemu Feldbus ani przez oprogramowanie systemowe
serwowzmachniacza, uznawane sg za przypadki specjalne. Odnosi sie to do nastepujacych
mozliwych bteddw, ktdére mogg wystapi¢ w zalezno$ci od uzywanej karty opcji Feldbus:

3

3

Btedne zakodowanie operacji przez kanat parametrow

Btedne wprowadzenie dtugosci operacji przez kanat parametréw

Wewnetrzny btad komunikacyjny
Error-Class: 0 x 05,
Error-Code: 0 x 03,
Add-High: 0 x 00,
Add-Low: 0 x 02.
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C &9,

Btedne
zakodowanie
operacji przez
kanat parametréow

Bfedne
wprowadzenie
dtugosci w kanale
parametrow

Wewnetrzny btgd
komunikacyjny

W trakcie parametryzacji poprzez kanat parametréw wprowadzono btedne kodowanie
dla bajtu zarzgdzania lub bajtu zarezerwowanego. W ponizszej tabeli umieszczono
kod powrotny dla tego szczeg6lnego przypadku.

Kod (dez) Znaczenie
Error-Class: 5 Serwis
Error-Code: 5 Parametr niewtasciwy
Add.-Code high: 0 -
Add.-Code low: 0 -

Usuwanie bledow:
Nalezy sprawdzi¢ bit 0 i 1 w kanale parametrow.

Podczas ustawiania parametréw w kanale parametrow przy operacji Read podano
dtugo$¢ danych nieréwng 4 bajtom danych. Kody powrotne przedstawia ponizsza
tabela.

Kod (dez) Znaczenie
Error-Class: 6 Access
Error-Code: 8 Type conflict
Add.-Code high: 0 -
Add.-Code low: 0 -

Usuwanie bledow:

Nalezy sprawdzi¢ bit 4 i bit 5 pod wzgledem dtugosci danych w bajcie zarzgdzania
kanatu parametrow. Oba bity muszg wykazywac¢ wartos¢ 1.

Przedstawiony w ponizszej tabeli kod powrotny zostanie przestany z powrotem,
jesli wystapit wewnetrzny btgd komunikacyjny. Przekazana poprzez Feldbus operacja
parametru nie zostata prawdopodobnie zrealizowana i powinna zosta¢ powtérzona.
W przypadku ponownego wystgpienia tego btedu serwowzmacniacz musi zostaé
catkowicie wytgczony i ponownie wigczony, aby przeprowadzona zostata nowa
inicjalizacja.

Kod (dez) Znaczenie
Error-Class: 6 Access
Error-Code: 2 Hardware Fault
Add.-Code high: | 0 -
Add.-Code low: 0 -

Usuwanie bledow:

Powtorz operacje Read lub Write. Jesli btgd wystapi ponownie, wéwczas nalezy
na krotko odtgczyé serwowzmacniacz od sieci i ponownie go przytaczy¢. Jesli btad
wystepuje bezustannie, nalezy zasiegng¢ porady w serwisie SEW.
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Funkcje DP-V1
Wprowadzenie PROFIBUS-DP-V1

Funkcje DP-V1
Wprowadzenie PROFIBUS-DP-V1

W tym rozdziale opisane sg funkcje i pojecia wykorzystywane w trakcie eksploataciji
serwowzmacniaczy SEW przy PROFIBUS-DP-V1. Obszerne i szczegétowe informacje
techniczne na temat PROFIBUS-DP-V1 mozna uzyska¢ w organizacji uzytkownikow
PROFIBUS lub na stronie internetowej www.profibus.com.

Wraz ze specyfikacja PROFIBUS-DP-V1 wprowadzono w ramach rozszerzenia
PROFIBUS-DP-V1 nowe acykliczne operacje Read/Write. Powyzsze operacje
acykliczne zostang dotaczone do specjalnych telegraméw w trakcie cyklicznego trybu
roboczego z magistralg, tak aby zapewniona byta kompatybilnos¢ pomiedzy
PROFIBUS-DP (wersja 0) i PROFIBUS-DP-V1 (wersja 1).

Za pomocg acyklicznych operacji Read/Write mozna przesyta¢ wieksze ilosci danych
pomiedzy Master a Slave (serwowzmacniacz) jak na przyktad poprzez 8-bajtowy kanat
parametréw do cyklicznej wymiany danych. Korzysci ptyngce z acyklicznego przesytania
danych poprzez DP-V1 to minimalne obcigzenie cyklicznego trybu pracy magistrali,
gdyz telegramy DP-V1 dofgczane sg do cyklu magistrali tylko w miare potrzeby.

Kanat parametrow DP-V1 oferuje uzytkownikowi dwie mozliwosci:

* Nadrzedne sterowanie posiada dostep do wszystkich informacji o urzadzeniu dla
SEW-DP-V1-Slaves. Oprécz cyklicznych danych procesowych réwniez ustawienia
urzadzenia mogaq by¢ odczytywane, przenoszone do sterowania i zmieniane w Slave.

* Ponadto istnieje mozliwoS¢ przekierowania narzedzia serwisowego i
uruchamiajgcego MOVITOOLS®-MotionStudio za pomoca kanatu parametréw
DP-V1 zamiast stosowania firmowego ztgcza RS-485. Szczegdtowe informacje
przechowywane sg po zainstalowaniu oprogramowania MOVITOOLS®-
MotionStudio w folderze ..\SEW\MOVITOOLS\Fieldbus.

Na zakonczenie przedstawione zostang dla petniejszego zrozumienia istotne cechy
PROFIBUS-DP-V1.

C1-Master

1] ]
i I! C2-Master C2-Master

Cyclic OUT Data
Param [ PD — PROFIBUS DP-V1
Param ‘ PD ‘ /
Cyclic IN Data Acyclic DP-V1
\ ] C2-Services
Acyclic DP-V1

) Acyclic DP-V1
C1-Services C2-Services

T
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C &9,

Klasa Master 1
(C1-Master)

Klasa Master 2
(C2-Master)

Rejestry danych
(DS)

Operacje DP-V1

Opracowywanie
alarmu DP-V1

W sieci PROFIBUS-DP-V1 rozréznia sie rézne klasy Master. C1-Master wykonuje
w istocie cykliczng wymiane danych ze Slave. Typowymi C1-Master sg np.systemy
sterujgce takie jak PLC, ktére przeprowadzajg wymiane cyklicznych danych
procesowych ze Slave. Acykliczne pofgczenie miedzy C1-Master i Slave jest
automatycznie tworzone poprzez cykliczng strukture fgczenia dla PROFIBUS-DP-V1,
oile funkcja DP-V1 zostata aktywowana za pomocg pliku GSD. W sieci
PROFIBUS-DP-V1 moze by¢ eksploatowany wytgcznie jeden C1-Master.

C2-Master nie przeprowadza zadnej cyklicznej wymiany danych ze Slaves. Typowymi
C2-Master sg przyktadowo systemy wizualizacji lub tez czasowo zainstalowane
urzgdzenia programujgce (Notebook / PC). C2-Master wykorzystuje wytgcznie
potaczenia acykliczne dla komunikacji ze Slaves. Te acykliczne potgczenia miedzy
C2-Master i Slave tworzone sg poprzez operacje Initiate. Gdy tylko operacja Initiate
zakonczona zostanie pomys$inie, wowczas utworzone zostanie potgczenie. Przy
utworzonym stanie potgczenia mozna poprzez operacje Read lub Write wymieniac
acyklicznie dane ze Slave. W sieci DP-V1 moze by¢ aktywnych wiele C2-Master. llos¢
potaczen C2, ktére mogg by¢ w stosunku do Slave stworzone réwnoczes$nie, ustalana
jest przez Slave. Serwowzmacniacze SEW obstugujg dwa réwnolegte potgczenia C2.

Przenoszone za pomocg operacji DP-V1 dane uzytkowe tgczone sg w jeden rejestr
danych. Kazdy rejestr danych reprezentowany jest jednoznacznie poprzez swojg
dtugos$¢, numer slotu oraz indeks. Do komunikacji DP-V1 z serwowzmachiaczem SEW
uzywa sie struktury rejestru danych 47, ktéry zdefiniowany jest w profilu PROFIdrive
techniki napedowej w organizacji uzytkownikéw PROFIBUS od V3.1 jako kanat
parametréw DP-V1 dla napedéw. Poprzez ten kanat parametréw mozliwe sg rézne
procedury dostepu do danych parametréw w serwowzmacniaczu.

Wraz z rozszerzeniami DP-V1 oferowane sg operacje, ktére mogg by¢ wykorzystywane
dla acyklicznej wymiany danych migedzy Master a Slave. Zasadniczo rozréznia sie
nastepujgce operacje:

C1-Master Rodzaj potaczenia: MSAC1 (Master/Slave Acyclic C1)
Read Odczyt rejestru danych

Write Zapis rejestru danych

C2-Master Rodzaj potaczenia: MSAC2 (Master/Slave Acyclic C2)
INITIATE Tworzenie potaczenia C2

ABORT Zakonczenie potaczenia C2

Read Odczyt rejestru danych

Write Zapis rejestru danych

Za pomocg specyfikacji DP-V1 zostato, oprocz acyklicznych operacji, zdefiniowane
rozszerzone opracowywanie alarmu DP-V1. Od tej chwili rozr6zniane bedg ré6znorodne
rodzaje alarméw. Tym samym niemozliwa jest analiza w trybie DP-V1 diagnozy
charakterystycznej dla danego urzadzenia za pomocg operacji DP-V1
"DDLM_SlaveDiag". Dla techniki napedowej nie zostato zdefiniowane opracowywanie
alarmu DP-V1, poniewaz serwowzmacniacz zasadniczo przenosi wiasne informacje
statusowe za pomoca cyklicznej komunikacji danych procesowych.
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Funkcje DP-V1
Wiasciwosci serwowzmacniaczy SEW

Wtasciwosci serwowzmacniaczy SEW

Wszystkie ztacza SEW Feldbus zgodne z PROFIBUS-DP-V1 wykazujg jednakowe
wiasciwosci komunikacyjne dla ztgcz DP-V1. Zasadniczo napedy sterowane sg zgodnie
z normg DP-V1 poprzez C1-Master z cyklicznymi danymi procesowymi. C1-Master
(z reguty uktad PLC) mozna dodatkowo wykorzystywaé do wymiany danych poprzez
8-bajtowy kanat parametrow MOVILINK®, aby zrealizowa¢ operacje za pomocag
XFP11A. C1-Master ma mozliwo$¢ dostepu do podrzednych abonentéw stosujac
poprzez kanat DP-V1-C1 operacje Read i Write.

Réwnolegle z tymi dwoma kanatami parametrow mogg zosta¢ utworzone dwa kolejne
kanaty C2, poprzez ktoére przyktadowo pierwszy C2-Master odczytuje dane parametrow
wizualizacji oraz drugi C2-Master w formie Notebooka konfiguruje naped poprzez
MOVITOOLS®-MotionStudio.

C1-Master -— C2-Master C2-Master
Acyclic DP-V1
C1-Services |
i || : =
/ PROFIBUS DP-V1 /
T
Acyclic DP-V1 .
. PD A
1 C2-Services

’ Cyclic IN/Out ‘ AEERERE

1z 2] 3

N P 5 5 5

kol © @ @

€ € IS €

o o [ o

28 clla||e| g

o g o - o I3

Lo a o O (&)
QE
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2 d
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cyclic
—‘ Process Data H Parameterbuffer }—
Drive System
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Rys. 9: Kanaty parametrow przy PROFIBUS DP-V1

Struktura kanatu parametrow DP-V1

Poprzez rejestr danych indeksu 47 realizowana jest zasadniczo parametryzacja
napedéw wedtug kanatu parametrow PROFIdrive DP-V1 w wersji profilu 3.0. Poprzez
wprowadzenie Request-ID rozroznia sie pomiedzy dostepem do parametréw wedtug
profilu PROFIdrive Ilub dostepem poprzez operacje MOVILINK®  firmy
SEW-EURODRIVE. Ponizsza tabela przedstawia mozliwe kodowania pojedynczych
elementéw. Struktura rejestru danych jest identyczna dla PROFIdrive oraz dostepu
do MOVILINK®.

DPVA PROFIdrive .
P ter Ch |
READ/WRITE D;r:;ne er Channe SEW MOVILINK

53125AXX
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Nastepujace operacje MOVILINK® sq obstugiwane:

* 8-bajtowy kanat parametréw MOVILINK® ze wszystkimi operacjami obstugiwanymi
przez serwowzmacniacz takimi jak

— Parametr Read
— Parametr Write
— Parametr Write volatile (nie jest zapisywane do pamieci trwatej)

Nastepujgce operacje PROFIdrive sg obstugiwane:

* Odczyt (parametr Request) poszczegolnych parametréw typu podwéjne stowo
» Zapis (parametr Change) poszczegdélnych parametrow typu podwajne stowo
Tabela 1: Elementy rejestru danych DS47

Field Data Type Values
Request Unsigned8 0x00 reserved
Reference 0x01 ... OxFF
Request ID Unsigned8 0x01 parametr Request (PROFIdrive)
0x02 parametr Change (PROFIdrive)
0x40 SEW MOVILINK® Serwis
Response ID Unsigned8 Response (+):
0x00 reserved
0x01 parametr Request (+) (PROFIdrive)
0x02 parametr Change (+) (PROFIdrive)
0x40 SEW MOVILINK® Serwis (+)
Response (=):
0x81 parametr Request (=) (PROFIdrive)
0x82 parametr Change (—) (PROFIdrive)
0xCo SEW MOVILINK® Serwis (-)
Axis Unsigned8 0x00 ... OXFF  Number of axis 0 ... 255
No. of Unsigned8 0x01...0x13 1 ... 19 DWORDs (240 DP-V1 data bytes)
Parameters
Attribute Unsigned8 0x10 Value
Dla SEW MOVILINK® (Request ID = 0x40):
0x00 No service
0x10 Read Parameter
0x20 Write Parameter
0x30 Write Parameter volatile
0x40 ... 0xFO zarezerwowany
No. of Elements Unsigned8 0x00 for non-indexed parameters
0x01 ... 0x75 Quantity 1 ... 117
Parameter Unsigned16 0x0000 ... OXFFFF MOVILINK® parameter index
Number
Subindex Unsigned16 0x0000 SEW: 0 ... 255
Format Unsigned8 0x43 Double word
0x44 Error
No. of Values Unsigned8 0x00 ... OXEA Quantity 0 ... 234
Error Value Unsigned16 0x0000 ... 0x0064 PROFIdrive-Errorcodes

0x0080 + MOVILINK®-AdditionalCode Low
Dla SEW MOVILINK® 16 Bit Error Value
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Przebieg
parametryzacji
poprzez rejestr
danych 47

Dostep do parametréw nastepuje w wyniku kombinacji operacji DP-V1- Write i Read.
Za pomocg Write.req zlecenie parametryzacji przenoszone jest do Slave. Po tym
nastepuje wewnetrzne przetwarzanie Slave.

Master przesyta teraz Read.req, aby uzyska¢ odpowiedz parametru. W przypadku gdy
Master odbierze od Slave odpowiedz negatywng Read.res, wtedy powtérzy on
Read.req. Gdy tylko zakonczy sie przetwarzanie parametrow w serwowzmacniaczu,
odpowiedz zostanie przestana poprzez pozytywny Response Read.res. Dane uzytkowe
otrzymajg wtedy odpowiedz parametru od wystanego wczeéniej za pomocg Write.req
zlecenia parametryzacji. Patrz Rys. 10-Ten mechanizm dziatania odnosi sie zaréwno
dla Mastera C1i C2.

Master PROFIBUS-DPV1 Slave (Drive)
Parameter - WRITE.req DS47 -
Request with data (parameter request) "‘\ Parameter
Y Request
J
P WRITE.res -
el without data
’I
1
‘\
Sl READ.req DS47 o
without data *\\ Parameter
:. Processing
4
READ.res(-) -
el without data
’I
1
‘\
Seee READ.req DS47 -
without data S
3
/ Parameter
- Parameter . READ.res(+) .»° Response
- Response with data (parameter response)
53127AXX

Rys. 10: Sekwencja telegramu dla dostepu parametru poprzez PROFIBUS-DP-V1
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Przebieg W przypadku bardzo krétkich cykli Bus zapytanie o odpowiedz parametru nastgpi
sekwencji dla wczesniej od zakonczenia przez serwowzmacniacz wewnetrznej operacji dostepu do
DP-V1-Master parametréw. Dane odpowiedzi z serwowzmacniacza sg w danej chwili jeszcze nie
dostepne. W tym stanie serwowzmachiacz przesyta z poziomu DP-V1 negatywng
odpowiedz z oznaczeniem Error_Code_1 = 0xB5 (niezgodno$¢ stanu).

DP-V1-Master musi wéwczas ponownie przesta¢ zapytanie z ww Read.req-Header,
dopdki serwowzmacniacz nie odesle pozytywnej odpowiedzi.

Send Write.request
with Parameterdata

i

Check Write. Write.response
response negative

Write.response
positive

Send DS_Read.req
with Parameterdata

4

¥

Read.

response yes
State

Conflict?

no

Other Errors yes
or Timeout

no

\
Parameter transfer
aborted with ERROR

53127AXX
Rys. 11: Przebieg sekwencji
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Adresowanie
podporzad-
kowanych
serwowz-
macniaczy

Adresowanie
MOVIAXIS® przy
PROFIBUS-DP-V1

Zlecenia
parametryzacji
MOVILINK®

Strukture rejestru danych DS47 definiuje element "Axis". Za pomocg tego elementu
mozna utworzy¢ napedy wieloosiowe, ktére bedg eksploatowane poprzez wspoéine
ztacze PROFIBUS. Element "Axis" adresuje tym samym urzgdzenie, ktére jest
podrzedne w stosunku do ztgcza PROFIBUS. Mechanizm ten znajduje zastosowanie
przyktadowo w modutach Bus firmy SEW typu MQP dla MOVIMOT® lub UFP dla
MOVITRAC® 07.

Za pomoca ustawienia Axis = 0 mozliwy jest dostep do parametréw serwowzmacniacza.
Poniewaz MOVIAXIS® nie posiada podrzednych urzgdzen napedowych, préba dostepu
za pomocg Axis > 0 zasygnalizowana zostanie kodem btedu.

C1-Master
N '

C2-Master C2-Master

Cyclic OUT Data f f
P PD
[  Pamm | — PROFIBUS DPV1
Param ‘ PD ‘
Cyclic IN Data Acyclic DPV1
C2-Services
Acyclic DPV1 i
) Acyclic DPV1
C1-Services C2-Services
S >

56556AXX
Rys. 12: Bezposrednie adresowanie MOVIAXIS® poprzez PROFIBUS-DP-V1 z Axis = 0

Kanat parametru MOVILINK® serwowzmacniacza SEW jest bezposrednio
odwzorowywany w strukturze rejestru danych 47. W przypadku wymiany zlecen
parametryzacji MOVILINK® wykorzystywany jest Request-ID 0x40 (Serwis MOVILINK®
SEW-EURODRIVE). Dostep do parametrow za pomocg operagciji MOVILINK® odbywa
sie zasadniczo wediug opisanej ponizej budowy. Wykorzystywana jest przy tym
sekwencja telegramu dla rejestru danych 47.

Request-ID: 0x40 SEW MOVILINK® Service

W kanale parametrow MOVILINK® definiowana jest wtasciwa operacja poprzez
Attribute elementu rejestru danych. High-Nibble dla tego elementu odpowiada przy tym
Service-Nibble w bajcie zarzadzania kanatu parametréw DP.
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W ponizszych tabelach przedstawiono przyktadowg strukture budowe danych
uzytkowych Write.reqi Read.res dla odczytu poszczeg6lnych parametréw poprzez
kanat parametrow MOVILINK®,

Przesylanie zlecenia parametru

W tabeli przedstawiono kodowanie danych uzytkowych dla operacji Write.req z podaniem
DP-V1-Header. Za pomocg operacji Write.req do serwowzmacniacza przesytane jest
Zlecenie parametryzacji. Odczytywana jest temperatura radiatora (indeks 9795,
subindeks 1).

Tabela 2: Write.request Header dla przekazywania zlecenia parametryzacji

Operacja: Write.request
Slot_Number 0 Dowolnie, (nie jest analizowany)
Indeks 47 Indeks rejestru danych; staty indeks 47
Length 10 10-bajtowe dane uzytkowe dla zlecenia parametryzac;ji
Tabela 3: DANE UZYTKOWE Write.req dla MOVILINK® "Read Parameter”
Bajt Field Value Description
0 Request Reference 0x01 Indywidualny numer referencyjny dla zlecenia
parametryzacji odzwierciedlany jest w odpowiedzi
parametru
1 Request ID 0x40 SEW MOVILINK® Serwis
2 Axis 0x00 Numer osi; 0 = 0$ pojedyncza
3 No. of Parameters 0x01 1 parametr
4 Attribute 0x10 Serwis MOVILINK® "Read Parameter"
5 No. of Elements 0x00 0 = dostep do bezposredniej wartosci,
bez elementu podrzednego
6.7 Parameter Number 0x2643 Temperatura radiatora indeks 97954,
8.9 Subindex 0x0001 Subindeks 1

Zapytanie o odpowiedz parametru

W ponizszej tabeli przedstawiono kodowanie danych uzytkowych Read.req z podaniem
DP-V1-Header.

Tabela 4: Read.req dla zapytania o odpowiedzZ parametru

Operacja: Read.request

Slot_Number 0 Dowolnie, (nie jest analizowany)

Indeks 47 Indeks rejestru danych; staty indeks 47

Length 240 Maksymalna dtugos$é buforu odpowiedzi w DP-V1-Master

Pozytywna odpowiedz parametru MOVILINK®

W tabeli przedstawiono dane uzytkowe Read.res z pozytywng odpowiedzig zlecenia
parametryzacji. Przyktadowo odsytana jest wartoS§¢ parametru dla temperatury

radiatora (indeks 9795, subindeks 1).
Tabela 5: DP-V1-Header pozytywnego Read.response z odpowiedzig parametru

Operacja: Read.request

Slot_Number 0 Dowolnie, (nie jest analizowany)

Indeks 47 Indeks rejestru danych; staty indeks 47

Length 10 10 bajtowe dane uzytkowe w buforze odpowiedzi
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Tabela 6: Pozytywna odpowiedZ dla ustugi MOVILINK®

Bajt Field Value Description
Response Reference 0x01 Odzwierciedlony numer referencyjny zlecenia

parametryzacji

1 Response ID 0x40 Pozytywna odpowiedz MOVILINK®

2 Axis 0x00 Odzwierciedlony numer osi; 0 dla pojedynczej osi

3 No. of Parameters 0x01 1 parametr

4 Format 0x43 Format parametru: Podwéjne stowo

5 No. of values 0x01 1 Wartos¢

6..7 Value Hi 0x0203 Czes$¢ parametru o wysokiej wartosci

8.9 Value Lo OXAECA Czes$¢ parametru o niskiej wartosci
Dekodowanie:")
0 x 0203 AECA = 33795786 ¢,
>> 33,79 °C temperatura radiatora

1) Wskazéwki na temat jednostek uzytkownika znajdujg sie w podreczniku dotyczacym projektowania.

W ponizszych tabelach przedstawiono strukture operacji Write oraz Read. W niniejszym
przyktadzie przyspieszenie FCB05 "sprezenie predkosci obrotowej" jest tymczasowo
zapisywane z wartoéciq” 3000 1/minxs (przy$pieszenie lokalnie: indeks 9598,
subindeks 6). W tym celu wykorzystywana jest ustuga MOVILINK® Write Parameter
volatile.

Wysylanie zlecenia "Write parameter volatile"
Tabela 7: DP-V1-Header dla Write.request ze zleceniem parametryzacji

Operacja: Write.request
Slot_Number 0 Dowolnie, (nie jest analizowany)
Indeks 47 Indeks rejestru danych,; staty indeks 47
Length 16 16-bajtowe dane uzytkowe dla buforu zlecenia
Tabela 8: Dane uzytkowe Write.req dla ustugi MOVILINK® "Write Parameter volatile"
Bajt Field Value Description
0 Request Reference 0x01 Indywidualny numer referencyjny dla zlecenia
parametryzacji odzwierciedlany jest w odpowiedzi
parametru
1 Request ID 0x40 SEW MOVILINK® Serwis
2 Axis 0x00 Numer osi; 0 = 0$ pojedyncza
3 No. of Parameters 0x01 1 parametr
4 Attribute 0x30 Ustuga MOVILINK® "Write Parameter volatile"
5 No. of Elements 0x00 0 = dostep do bezposredniej wartosci,
bez elementu podrzednego
6..7 Parameter Number 0x257E FCBO5 "sprezenie predkosci obrotowej"
przyspieszenie lokalnie, indeks 9598
8.9 Subindex 0x0006 Subindeks 6
10 Format 0x43 Podwdéjne stowo
11 No. of values 0x01 1 Zmieni¢ warto$¢ parametru
12..13 Value HiWord 0x0000 Czes$¢ parametru o wysokiej wartosci
14.15 Value LoWord 0x0BB8 Czes$¢ parametru o niskiej wartosci

Po wystaniu Write.request odebrany zostanie Write.response. Jesli nie zaistnieje
niezgodno$¢ stanu podczas przetwarzania kanatu parametru, wéwczas nastgpi
pozytywna odpowiedz Write.response. W przeciwnym razie nastgpi Error_code_1 jako
btad stanu.
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Zapytanie o odpowiedz parametru

W ponizszej tabeli przedstawiono kodowanie danych uzytkowych Write.req z podaniem

DP-V1-Header.

Tabela 9: Read.req dla zapytania o odpowiedZ parametru

Field Value Description

Function_Num Read.req

Slot_Number X Slot_Number not used

Indeks 47 Index of data set

Length 240 Maximum length of response buffer in DP-Master

Pozytywna odpowiedz na "Write Parameter volatile"

Tabela 10: DP-V1-Header pozytywnego Read.response z odpowiedzig parametru

Operacja: Read.response
Slot_Number 0 Dowolnie, (nie jest analizowany)
Indeks 47 Indeks rejestru danych; staty indeks 47
Length 4 4-bajtowe dane uzytkowe w buforze odpowiedzi
Tabela 11: Pozytywny Response dla MOVILINK® ustugi "Write Parameter”
Bajt Field Value Description
0 Response Reference 0x01 Odzwierciedlony numer referencyjny zlecenia
parametryzaciji
1 Response ID 0x40 Pozytywna odpowiedz MOVILINK®
Axis 0x00 Odzwierciedlony numer osi; 0 dla pojedynczej osi
No. of Parameters 0x01 1 parametr

W ponizszej tabeli przedstawiono kodowanie negatywnej odpowiedzi parametru
Response dla ustugi MOVILINK®. W przypadku negatywnej odpowiedzi ustalany jest
bit 7 w Response ID.

Tabela 12: Negatywny Response dla ustugi MOVILINK®

Operacja: Read.response

Slot_Number 0 Dowolnie, (nie jest analizowany)

Indeks 47 Indeks rejestru danych,; staty indeks 47

Length 8 8-bajtowe dane uzytkowe w buforze odpowiedzi
Bajt | Field Value Description

0 . Response Reference . 0x01 . Odzwierciedlony numer referencyjny zlecenia parametryzacji
1 Response ID 0xCO Negatywna odpowiedz MOVILINK®

2 Axis 0x00 Odzwierciedlony numer osi; 0 dla pojedynczej osi

3 . No. of Parameters . 0x01 . 1 parametr

4 Format 0x44 Btad

5 No. of values 0x01 1 kod btedu

6..7 . Error value . 0x0811 . MOVILINK® Return-Code (kody powrotne)

np. ErrorClass 0x08, Add.-Code 0x11
(patrz tabela MOVILINK® Return-Code (kody powrotne)

dla DP-V1)
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Kody powrotne Ponizsza tabela przedstawia kody powrotne, ktére odsytane sg przez podigczony
(Return Code) SEW-DP-V1 w przypadku btednego dostepu do parametru DP-V1.
MOVILINK® dla _
parametyzaci WO on
DP-v1 : : : : : :
0x0810 Niedozwolony indeks, indeks parametréw nie zawarty jest w urzadzeniu
0x0811 Funkcja/Parametr niedostepne
0x0812 Dozwolony tylko dostep w celu odczytu
0x0813 Aktywna blokada parametru
0x0814 Aktywne jest ustawienie fabryczne
0x0815 Zbyt wysoka warto$¢ dla parametru
0x0816 Zbyt niska wartos$¢ dla parametru
0x0817 Brak wymaganej karty opcji
0x0818 Btad oprogramowania systemowego
0x0819 Dostep do parametréw tylko przez procesowe zigcze diagnostyczne RS-485
0x081A Dostep do parametréw tylko przez ztacze diagnostyczne RS-485
0x081B Dostep do parametru jest chroniony
0x081C Konieczna blokada stopnia mocy
0x081D Niedopuszczalna warto$¢ dla parametru
0x081E Uaktywnione zostaty ustawienia fabryczne
0x081F Parametr nie zostat zapisany w pamieci EEPROM
0x0820 Parametr nie moze by¢ zmieniony przy aktywnym zezwoleniu dla stopnia
krancowego/zarezerwowany
0x0821 zarezerwowane
0x0822 zarezerwowane
0x0823 Parametr moze by¢ zmieniony tylko po zatrzymaniu programu IPOS
0x0824 Parametr moze by¢ zmieniony tylko woéwczas, gdy autosetup jest wytaczony
0x0505 Btedne kodowanie bajtéw zarzgdzania i zarezerwowania
0x0602 Bfad komunikacji pomigdzy systemem serwowzmacniacza a kartg opcji magistrali
polowej
0x0502 Timeout drugiego potaczenia (np. w trakcie przeprowadzania resetu lub

przy Sys-Fault)
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Zlecenia
parametryzacji
PROFIdrive

Przyktad odczytu

parametru zgodnie

z PROFIdrive

Kanat parametru PROFIdrive serwowzmacniacza SEW jest bezpo$rednio odwzorowywany
w strukturze rejestru danych 47. Dostep do parametréw za pomocg operacji PROFIdrive
odbywa sie zasadniczo wedtug opisanej ponizej budowy. Wykorzystywana jest przy tym
sekwencja telegramu dla rejestru danych 47.

PROFIdrive definiuje tylko te dwa Request-ID

Request-ID: 0x01 parametr Request (PROFIdrive)

Request-ID: 0x02 parametr Change (PROFIdrive)

Dostep do operacji w poréwnaniu z operacjami MOVILINK®jest ograniczony.

Request-ID = 0x02 = Change Parameter (PROFIdrive) powoduje ograniczony dostep
zapisu dla wybranego parametru. W nastepstwie tego przy kazdym zapisie nadpisany
zostaje wewnetrzny Flash/EEPROM serwowzmacniacza. Jesli zaistnieje koniecznosé
cyklicznego zapisu parametru w krétkich odstepach, wowczas nalezy zastosowac
ustuge MOVILINK® "Write Parameter volatile". Za pomoca tej operacji mozna zmieniaé
warto$ci parametrow wytgcznie w pamieci RAM serwowzmacniacza.

W ponizszych tabelach przedstawiono przyktadowg strukture budowe danych
uzytkowych Write.req i Read.res dla odczytu poszczegdlnych parametrow poprzez
kanat parametrow MOVILINK®,

Przesylanie zlecenia parametru

W tabeli przedstawiono kodowanie danych uzytkowych dla operacji Write.req
z podaniem DP-V1-Header. Za pomocg operacji Write.req do serwowzmacniacza
przesytane jest zlecenie parametryzaciji.

W tym przyktadzie odczytywany jest numer katalogowy (Oprogramowanie sprzetowe
"urzadzenia podstawowe/numer katalogowy", indeks 9701, subindeks 30).

Tabela 13: Write.request Header dla przekazywania zlecenia parametryzacji

Operacja: Write.request
Slot_Number 0 Dowolnie, (nie jest analizowany)
Indeks 47 Indeks rejestru danych; staty indeks 47
Length 10 10-bajtowe dane uzytkowe dla zlecenia parametryzaciji
Tabela 14: DANE UZYTKOWE Write.req dla PROFIdrive "Request Parameter”
Bajt Field Value Description
0 Request Reference 0x01 Indywidualny numer referencyjny dla zlecenia
parametryzacji odzwierciedlany jest w odpowiedzi
parametru
1 Request ID 0x01 Parametr Request (PROFIdrive)
2 Axis 0x00 Numer osi; 0 = 0$ pojedyncza
3 No. of Parameters 0x01 1 parametr
4 Attribute 0x10 Dostep do wartosci parametru
5 No. of Elements 0x00 0 = dostep do bezposredniej wartosci,
bez elementu podrzednego
6..7 Parameter Number 0x25E5 Oprogramowanie sprzetowe "urzadzenia
podstawowe/numer katalogowy", indeks 9701
8.9 Subindex 0x0030 Subindeks 30
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Zapytanie o odpowiedz parametru

W ponizszej tabeli przedstawiono kodowanie danych uzytkowych Read.req z podaniem
DP-V1-Header.

Tabela 15: Read.req dla zapytania o odpowiedz parametru

Operacja: Read.request

Slot_Number 0 Dowolnie, (nie jest analizowany)

Indeks 47 Indeks rejestru danych; staty indeks 47

Length 240 Maksymalna dtugos¢ buforu odpowiedzi w DP-V1-Master

Pozytywna odpowiedz parametryzacji PROFIdrive

W tabeli przedstawiono dane uzytkowe Read.res z pozytywnymi danymi odpowiedzi
Zlecenia parametryzacji. Przyktadowo odsytana jest warto§¢ parametru dla
oprogramowania  sprzetowego "urzgdzenia podstawowe/numer katalogowy"
(indeks 9701, subindeks 30).

Tabela 16: DP-V1-Header pozytywnego Read.response z odpowiedzig parametru

Operacja: Read.request

Slot_Number 0 Dowolnie, (nie jest analizowany)

Indeks 47 Indeks rejestru danych; staty indeks 47

Length 10 10-bajtowe dane uzytkowe w buforze odpowiedzi

Tabela 17: Pozytywna odpowiedzZ dla ustugi PROFIdrive

Bajt Field Value Description
0 Response Reference 0x01 Odzwierciedlony numer referencyjny zlecenia
parametryzacji
1 Response ID 0x01 Pozytywna odpowiedz dla "Request Parameter"
2 Axis 0x00 Odzwierciedlony numer osi; 0 = 0$ pojedyncza
3 No. of Parameters 0x01 1 parametr
4 Format 0x43 Format parametru: Podwdjne stowo
5 No. of values 0x01 1 Wartos¢
6..7 Value Hi 0x0824 Czes$¢ parametru o wysokiej wartosci
8..9 Value Lo 0x9458 Czes$¢ parametru o niskiej wartosci
0 x 08249458")
>> Oprogramowanie sprzetowe "urzadzenia
podstawowe/numer katalogowy"

1) Wskazéwki na temat jednostek uzytkownika znajdujg sie w podreczniku dotyczgcym projektowania.
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C &9,

Przyktad zapisu

parametru zgodnie

z PROFIdrive

W ponizszych tabelach przedstawiono strukture operacji Write oraz Read. W tym
przyktadzie granica momentéw FCBO05 "sprezenie predkosci obrotowej" zapisywana
jest na state z wartoscig 100 % (granica momentow lokalnie, indeks 9598, subindeks 4,
100.000 % odpowiada wartosci parametru 100 0004, = 0x186A0)").

Patrz takze "Przyktad zapisu parametru poprzez MOVILINK®".
wykorzystywana jest ustuga PROFIdrive Change Parameter.

W tym celu

Wysylanie zlecenia "Write parameter”
Tabela 18: DP-V1-Header dla Write.request ze zleceniem parametryzacji

Operacja: Write.request

Slot_Number 0 Dowolnie, (nie jest analizowany)

Indeks 47 Indeks rejestru danych; staty indeks 47
Length 16 16-bajtowe dane uzytkowe dla buforu zlecenia

Tabela 19: Dane uzytkowe Write.req dla ustugi PROFIdrive "Change Parameter”

Bajt Field Value Description

0 Request Reference 0x01 Indywidualny numer referencyjny dla zlecenia
parametryzacji odzwierciedlany jest w odpowiedzi
parametru

1 Request ID 0x02 Parametr Change (PROFIdrive)

2 Axis 0x01 Numer osi; 0 = 0$ pojedyncza

3 No. of Parameters 0x01 1 parametr

4 Attribute 0x10 Dostep do wartosci parametru

5 No. of Elements 0x00 0 = dostep do bezposredniej wartosci,
bez elementu podrzednego

6..7 Parameter Number 0x257E FCBO5 "sprezenie predkosci obrotowej",
granica momentéw lokalnie, indeks 9598

8.9 Subindex 0x0004 Subindeks 4

10 Format 0x43 Podwdjne stowo

11 No. of values 0x01 1 Zmieni¢ warto$¢ parametru

12.13 Value HiWord 0x0001 Czes$¢ parametru o wysokiej wartosci

14.15 Value LoWord 0x86A0 Czes$¢ parametru o niskiej wartosci

Po wystaniu Write.request odebrany zostanie Write.response. Jesli nie zaistnieje
niezgodno$¢ stanu podczas przetwarzania kanatu parametru, wéwczas nastgpi
pozytywna odpowiedz Write.response. W przeciwnym razie nastgpi Error_code_1 jako
btad stanu.

Zapytanie o odpowiedz parametru

W ponizszej tabeli przedstawiono kodowanie danych uzytkowych Write.req z podaniem
DP-V1-Header.

Tabela 20: Read.req dla zapytania o odpowiedz parametru

Field Value Description

Function_Num Read.req

Slot_Number X Slot_Number not used

Indeks 47 Index of data set

Length 240 Maximum length of response buffer in DP-V1-Master

1) Wskazéwki na temat jednostek uzytkownika znajdujg sie w podreczniku dotyczgcym projektowania.
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(‘@ Funkcje DP-V1

@ Struktura kanatu parametréw DP-V1

Pozytywna odpowiedz na "Write Parameter"
Tabela 21: DP-V1-Header pozytywnego Read.response z odpowiedzig parametru

Operacja: Read.response

Slot_Number 0 Dowolnie, (nie jest analizowany)

Indeks 47 Indeks rejestru danych,; staty indeks 47

Length 4 4-bajtowe dane uzytkowe w buforze odpowiedzi

Tabela 22: Pozytywny Response dla ustugi PROFIdrive "Change Parameter"

Bajt Field Value Description
0 Response Reference 0x01 Odzwierciedlony numer referencyjny zlecenia
parametryzacji
1 Response ID 0x02 Pozytywna odpowiedz PROFIdrive
Axis 0x01 Odzwierciedlony numer osi; 0 = 0$ pojedyncza
No. of Parameters 0x01 1 parametr
Negatywna W ponizszej tabeli przedstawiono kodowanie negatywnej odpowiedzi parametru
odpowiedz Response dla ustugi PROFIdrive. W przypadku negatywnej odpowiedzi ustalany jest
parametru bit 7 w Response ID.

Tabela 23: Negatywny Response dla ustugi PROFIdrive

Operacja: Read.response

Slot_Number 0 Dowolnie, (nie jest analizowany)

Indeks 47 Indeks rejestru danych; staty indeks 47

Length 8 8-bajtowe dane uzytkowe w buforze odpowiedzi

Bajt | Field Value Description

0 Response Reference | 0x01 QOdzwierciedlony numer referencyjny zlecenia parametryzacji

1 Response ID 0x810x82 ' Negatywna odpowiedz na "Request Parameter"”
Negatywna odpowiedz na "Change Parameter"

2 Axis 0x00 Odzwierciedlony numer osi; 0 = 0$ pojedyncza

3 . No. of Parameters . 0x01 . 1 parametr

4 Format 0x44 Biad

5 No. of values 0x01 1 kod btedu

6.7  Error value | 0x0811  MOVILINK® Return-Code (kody powrotne)

np. ErrorClass 0x08, Add.-Code 0x11
(patrz tabela MOVILINK® Return-Code (kody powrotne)
dla DP-V1)
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Funkcje DP-V1
Struktura kanatu parametréw DP-V1

-

PROFIdrive Ponizsza tabela przedstawia kodowanie Error Number w odpowiedzi parametru
Return Codes PROFIdrive-DP-V1 wedtug profilu PROFIdrive V3.1. Ta tabela obowigzuje, jesli
(kody powrotne) wykorzystane sg operacje PROFIdrive "Request Parameter" wzgl. "Change
dla DP-V1 Parameter".
Error No. Meaning Used at Supplem. Info
0x00 Impermissible parameter Access to unavailable parameter 0
number
0x01 Parameter value cannot be = Change access to a parameter value Subindex
changed that cannot be changed
0x02 Low or high limit exceeded | Change access with value outside Subindex
the value limits
0x03 Faulty subindex Access to unavailable subindex Subindex
0x04 No array Access with subindex to non-indexed 0
parameter
0x05 Incorrect data type Change access with value that does not | 0
match the data type of the parameter
0x06 Setting not permitted Change access with value unequal to 0 | Subindex
(can only be reset) where this is not permitted
0x07 Description element cannot | Change access to a description element | Subindex
be changed that cannot be changed
0x08 reserved (PROFIdrive Profile V2: PPO-Write -
requested in IR not available)
0x09 No description data Access to unavailable description 0
available (parameter value is available)
0x0A reserved (PROFIdrive Profile V2: Access group -
wrong)
0x0B No operation priority Change access without rights to change | 0
parameters
0x0C reserved (PROF Idrive Profile V2: wrong -
password)
0x0D reserved (PROFIdrive Profile V2: Text cannot be | -
read in cyclic data transfer)
0x0E reserved (PROFIdrive Profile V2: Name cannotbe | -
read in cyclic data transfer)
0xOF No text array available Access to text array that is not available | 0
(parameter value is available)
0x10 reserved (PROF Idrive Profile V2: No PPO-Write)
0x11 Request cannot be Access is temporarily not possible for 0
executed because reasons that are not specified in detail
of operating state
0x12 reserved (PROFIdrive Profile V2: other error)
0x13 reserved (PROFIdrive Profile V2: Data cannot be
read in cyclic interchange)
0x14 Value impermissible Change access with a value that is within | Subindex
the value limits but is not permissible for
other long-term reasons (parameter with
defined single values)
0x15 Response too long The length of the current response 0
exceeds the maximum transmittable
length
0x16 Parameter address lllegal value or value which is not 0
impermissible supported for the attribute, number
of elements, parameter number or
subindex or a combination
0x17 lllegal format Write request: lllegal format or format 0
of the parameter data which is not
supported
0x18 Number of values are not Write request: Number of the values 0
consistent of the parameter data do not match
the number of elements in the parameter
address
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(‘@ Funkcje DP-V1

@ Projektowanie C1-Master

Error No. Meaning Used at Supplem. Info
0x19 axis nonexistent Access to an axis which does not exist

up to Ox64 reserved

0x65..0xFF Manufacturer-specific

7.4  Projektowanie C1-Master

Rodzaj pracy
(tryb DP-V1)

7.5 Suplement

Przyktad
programu
dla SIMATIC S7

Dane techniczne
DP-V1 dla
MOVIAXIS®
DFP21/MCH41

Dla projektowania DP-V1-C1-Master wymagany jest plik GSD SEWA6003.GSD, z ktérego
pomocg aktywowane sg funkcje DP-V1 dla XFP11A. W tym celu niezbedne jest aby
plik GSD oraz oprogramowanie sprzetowe XFP11A byly ze sobg zgodne pod wzgledem
funkcjonalnosci. Wraz z wprowadzeniem funkcji DP-V1 firma SEW-EURODRIVE
dostarcza dwa pliki GSD (— Rozdziat "Pliki GSD").

W trakcie konfigurowania C1-Master moze by¢ z reguty aktywny tryb roboczy DP-V1.
Wszystkie DP-Slave, ktére posiadajg funkcje DP-V1 (odblokowane poprzez plik GSD)
i obstugujg DP-V1 eksploatowane bedg wéwczas w trybie DP-V1. Standardowe DP-Slave
sg nadal eksploatowane poprzez PROFIBUS-DP, tak iz zapewniony jest tryb mieszany
dla modutéw DP-V1 oraz DP. W zalezno$ci od stopnia funkcjonalno$ci Mastera mozliwe
jest rébwniez, aby jeden abonent zgodny z DP-V1, ktory zaprojektowany zostat za pomocg
pliku DP-V1-GSD, mdgt by¢ eksploatowany w trybie "DP".

Umieszczony w pliku GSD kod STEP7 wskazuje w jaki sposob realizowany jest dostep
do parametru poprzez systemowe bloki funkcjonalne STEP7 SFB 52/53. Kod STEP7
moze zosta¢ skopiowany oraz importowany/przetozony jako zrédio STEP7.

Plik GSD dla DP-V1: SEWAG6003.GSD

Nazwa modutu dla projektowania: MOVIAXIS XFP11A

llo$¢ potaczen rownolegtych C2: 2

Obstugiwany rejestr danych: Indeks 47

Obstugiwany numer Slot: zalecany: 0

Kod producenta: 10A hex (SEW-EURODRIVE)
Profil-1D: 0

C2-Response-Timeout 1s

Maks. diugo$¢ kanatu C1: bajt 240

Maks. diugos$¢ kanatu C2: bajt 240
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Funkcje DP-V1

Suplement

Kody btedéw
operacji DP-V1

z poziomu telegramu.

Bit:| 7 | 6 | 5

4 |33 |2

Error_Class

Error_Code

C &9,

@7

W tabeli przedstawiono mozliwe kody btedéw dla operacji DP-V1, ktére w przypadku
btednej komunikacji moga wystgpi¢ na poziomie telegramu DP-V1. Tabela ta moze
okaza¢ sie istotna, jesli bazujgc na operacjach DP-V1 zapisany ma zosta¢ wtasny ukfad
parametryzowania, poniewaz te kody btedéw przesytane sg z powrotem bezposrednio

Error_Class (from
DP-V1-Specification)

Error_Code (from
DP-V1-Specification)

DP-V1 Parameter channel

0x0 ... 0x9 hex = reserved

0xA = application

0x0 = read error

0x1 = write error

0x2 = module failure

0x3 to Ox7 = reserved

0x8 = version conflict

0x9 = feature not supported
O0xA to OxF = user specific

0xB = access

0x0 = invalid index

0xBO = No data block Index 47 (DB47);
parameter requests are not supported

0x1 = write length error
0x2 = invalid slot

0x3 = type conflict

0x4 = invalid area

0x5 = state conflict

0x6 = access denied

0xB5 = Access to DB 47 temporarily not possible

due to intenal processing status

0x7 = invalid range

0xB7 = Write DB 47 with error in the DB 47 header

0xC = resource

0x8 = invalid parameter
0x9 = invalid type
OxA to OxF = user specific

0x0 = read constraint conflict
0x1 = write constraint conflict
0x2 = resource busy

0x3 = resource unavailable
0x4..0x7 = reserved
0x8..0xF = user specific

0xD...0xF = user specific
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>\ /é Diagnoza btedow
/®\ Przebiegi diagnostyczne

8 Diagnoza btedéw
8.1  Przebiegi diagnostyczne
Opisane ponizej przebiegi diagnostyczne odzwierciedlajg sposéb postepowania
w przypadku analizy btedow najczesciej wymienianych problemow:
» Serwowzmacniacz nie pracuje z PROFIBUS-DP
+ Serwowzmacniacz nie moze by¢ sterowany przez DP-Master
Dalsze wskazéwki znajdujg sie na dyskietce GSD.
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Diagnoza btedow _\ (~

Przebiegi diagnostyczne — -

Problem diagnostyczny 1: Serwowzmacniacz nie pracuje z PROFIBUS.

Stan wyjsciowy:

+ Serwowzmacniacz fizycznie podigczony do PROFIBUS

» Serwowzmacniacz w projekcie DP-Master oraz komunikacja Bus sg
aktywne

\

Wiozono wtyk Bus? nie —

tak
d

Jak zachowuije sie dioda LED Wyt. — [B]

BUS-FAULT? WL, — [C]

MIGA
\J

Serwowzmacniacz rozpoznaje szybko$¢ transmisji (P092 Szybkos¢
transmisji Feldbus), lecz nie zostat bgdZ zostat btednie zaprojektowany
w DP-Master.

\

Sprawdz zaprojektowany i ustawiony za pomocg przetgcznikdéw DIP
adres Bus (P093 Adres Feldbus)

l

‘ Jednakowe adresy Bus? nie — [D]
tak
l

Mozliwe, ze zaprojektowany zostat niewtasciwy typ urzadzenia lub
zdefiniowana zostata nieodpowiednia konfiguracja

l
Nalezy skasowac projektowanie dla serwowzmacniacza z sieci PROFINET 10. ‘

\!

Nalezy przeprowadzi¢ nowe projektowanie dla serwowzmacniacza
wybierajac oznaczenie urzadzenia "MOVIAXIS+DFP21".

Dla fatwiejszego projektowania wykorzystaj uprzednio zdefiniowang
konfiguracje (np. "Param + 3PD"). Nie wprowadzaj zadnych zmian
w ustawionych wczes$niej danych konfiguracyjnych!

Przypisz zakres adresu dla stosowanego systemu sterowania.

\!

Zataduj nowe projektowanie do DP-Master i ponownie uruchom
komunikacje Bus.

[A] ‘ Sprawdz okablowanie Bus!

[B] Serwowzmacniacz znajduje sie w stanie cyklicznego przesytu danych
z DP-Master. Konfiguracja P090 PD wskazuje, z jakg konfiguracjg odbywa
sie sterowanie serwowzmacniacza poprzez DP.

\!

Komunikacja Bus jest prawidtowa (w przypadku probleméw ze sterowaniem
wzgl. wprowadzaniem wartosci zadanych poprzez PROFIBUS-DP nalezy
kontynuowac w punkcie Problem diagnostyczny 2).

[C] Serwowzmacniacz nie rozpoznaje szybkosci transmisji (P092 Szybkosé
transmisji Feldbus)!

\

‘ Sprawdz okablowanie Bus!

[D] ‘ Dopasowac¢ adresy Bus!
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Problem diagnostyczny 2:

Serwowzmacniacz nie moze by¢ sterowany przez DP-Master.

Stan wyjsciowy:

» Komunikacja Bus z serwowzmacniaczem OK (dioda BUS FAULT
wytgczona)

+ Serwowzmacniacz znajduje sie w trybie 24 V (brak napiecia
sieciowego)

l

Przyczyna problemu jest btedna parametryzacja serwowzmacniacza lub
btednie dziatajgcy program sterujgcy w DP-Master.

|

Za pomocg P094 ... P097 (opis wartosci zadanych PA1 ... PA3) skontroluj,
czy wysytane ze sterowania warto$ci zadane sg prawidtowo odbierane.
W tym celu przeslij w kazdym stowie wyjsciowym warto$¢ zadang rézng

od 0.
d
Odebrano wartosci zadane? tak — [A]
nie
2
Sprawdzi¢ prawidtowe ustawienie nastepujgcych parametréw napedu:
+ P100 ZRQDLO WART.ZAD. FELDBUS
+ P101 ZRODLO STEROWANIA FELDBUS
+ P876 ZEZWOLENIE DANYCH PA  TAK
2
Ustawienia OK? nie — \ [B]
tak
2
Problem lezy ewent. po stronie programu sterujgcego dla DP-Master. ‘
2

Sprawdzi¢ zgodnos$¢ adreséw uzywanych w programie z adresami
zaprojektowanymi.

Nalezy zwréci¢ uwage, iz serwowzmacniacz wymaga spéjnych danych,
a dostep w zakresie programu sterujgcego musi w razie koniecznosci
przebiega¢ poprzez specjalne funkcje systemowe (np. Simatic S7,

SFC 14/15).
[A] Wartosci zadane sag prawidtowo przestane.
Sprawdzi¢ po stronie zaciskéw zezwolenie dla serwowzmacniacza.
[B] Skorygowacé ustawienia.
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9 Dane techniczne
9.1 Opcja XFP11A

Opcja XFP11A

Numer katalogowy 824 932 6

Pobér mocy P=3W

Warianty protokotow PROFIBUS-DP oraz DP-V1 wedlug IEC 61158
PROFIBUS

Automatyczne

rozpoznanie szybkosci 9,6 kbodéw ... 12 Mbodow

transmisji

Technika przytaczeniowa - Poprzez 9-pinowy wtyk Sub-D

Obsadzenie wtyku wedtug IEC 61158

Nie zintegrowane, zrealizowa¢ za pomocg wtasciwego wtyku

Zakonczenie Bus PROFIBUS z mozliwymi do podtaczenia opornikami obcigzeniowymi
magistrali.
Adres stacji 0 ... 125, ustawiane przez przetgczniki DIP

- SEW_6006.GSD (PROFIBUS-DP)

Nazwa pliku GSD - SEWA6003.GSD (PROFIBUS-DP-V1)

Numer identyfikacyjny DP 6006}y = 2458240,

* Diugos¢ 9 bajtow
Dane parametryzaciji + Parametryzacja hex 00,00,00,06,81,00,00,01,01 = Alarm
wiasciwe dla zastosowania diagnostyczny DP = WYL.

(Set-Prm-UserData) Parametryzacja hex 00,00,00,06,81,00,00,01,00 = Alarm

diagnostyczny DP = WL.

Dane diagnostyczne + Standardowa diagnoza 6-bajtowa

Srodki pomocnicze przy

. ®_Moti i
uruchamianiu Program PC MOVITOOLS™-MotionStudio
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7 Opcja XFP11A
P| Hz
Konfiguracje DP Aby méc zdefiniowaé rodzaj i ilos¢ danych wejsciowych i wyjsciowych uzywanych do

przesytu, DP-Master musi przekaza¢ do serwowzmacniacza okreslong konfiguracje DP.
Telegram konfiguracyjny skfada sie z zaprojektowanych dla gniazd 1 do 3 konfiguracji DP.
Kolumna konfiguracji DP pokazuje, jakie dane konfiguracyjne wysytane sg do
serwowzmacniacza podczas nawigzywania potaczenia PROFIBUS-DP.

Gniazdo 1
Konfiguracja Znaczenie/Wskazéwka Konfiguracje DP
danych parametréow
Empty zarezerwowane 0x00
Gniazdo 2
Konfiguracja Znaczenie/Wskazéwka Konfiguracje DP
danych parametréw
Empty Zaden kanat parametréw nie jest 0x00
skonfigurowany
Param (4words) Skonfigurowany kanat parametréw 0xCO0, 0x87, 0x87
MOVILINK®
Gniazdo 3
Konfiguracja Znaczenie/Wskazowka Konfiguracje DP
danych parametréow
Wymiana danych procesowych poprzez
1PD 1 stowo danych procesowych 0xC0, 0xCO, 0xCO
2 PD Wymiana danych procesowych poprzez 0xCO, 0xC1, 0xC1
2 stowa danych procesowych
3PD Wymiana danych procesowych poprzez 0XCO. 0XC2, 0XC2
3 stowa danych procesowych
4PD Wymiana danych procesowych poprzez 0XCO. 0xC3, 0xC3
4 stowa danych procesowych
5PD Wyrpiana danych procesowych poprzez 0XCO, 0xC4, 0xC4
5 stéw danych procesowych
Wymiana danych procesowych poprzez
6PD 6 stéw danych procesowych 0xCO, OxCS, 0xC5
Wymiana danych procesowych poprzez
7PD 7 stéw danych procesowych 0xCO, 0xC8, 0xC6
8 PD Wyrpiana danych procesowych poprzez 0XCO, 0xC7, 0xC7
8 stéw danych procesowych
9PD Wynjiana danych procesowych poprzez 0XCO. 0xC8, 0xC8
9 stéw danych procesowych
10 PD Wymiana danych procesowych poprzez 0XCO. 0xC9, 0xC9
10 stéw danych procesowych
11 PD Wymjana danych procesowych poprzez 0XCO, OXCA, OXCA
11 stéw danych procesowych
Wymiana danych procesowych poprzez
12PD 12 stéw danych procesowych 0xCO, 0xCB, 0xCB
Wymiana danych procesowych poprzez
13PD 13 stéw danych procesowych 0xC0, OxCC, 0xCC
14 PD Wymi’ana danych procesowych poprzez 0xCO, 0XCD, 0xCD
14 stéw danych procesowych
15 PD Wymiana danych procesowych poprzez 0XCO. OXCE, OXCE
15 stow danych procesowych
16 PD Wymiana danych procesowych poprzez 0XCO. OXCF, OXCF
16 stow danych procesowych
32 PD Wymiana danych procesowych poprzez 0XCO, OxDF, OXDF
32 stowa danych procesowych
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Spis adreséw

Spis adresow 1

Niemcy

Gtoéwny zarzad Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0

Zaktad produkcyjny Ernst-Blickle-Strale 42 Faks +49 7251 75-1970
Dystrybucja D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de

Adres skrzynki pocztowej
Postfach 3023 - D-76642 Bruchsal

sew@sew-eurodrive.de

Centrum serwisowe Centrum

Przekfadnie /

Silniki

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-Strafie 1
D-76676 Graben-Neudorf

Tel. +49 7251 75-1710
Faks +49 7251 75-1711
sc-mitte-gm@sew-eurodrive.de

Centrum
Elektronika

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Ernst-Blickle-StralRe 42
D-76646 Bruchsal

Tel. +49 7251 75-1780
Faks +49 7251 75-1769
sc-mitte-e@sew-eurodrive.de

Péinoc

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Alte Ricklinger StralRe 40-42
D-30823 Garbsen (przy Hannover)

Tel. +49 5137 8798-30
Faks +49 5137 8798-55
sc-nord@sew-eurodrive.de

Wschéd

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Dénkritzer Weg 1
D-08393 Meerane (przy Zwickau)

Tel. +49 3764 7606-0
Faks +49 3764 7606-30
sc-ost@sew-eurodrive.de

Potudnie

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
DomagkstralRe 5

D-85551 Kirchheim (przy Monachium)

Tel. +49 89 909552-10
Faks +49 89 909552-50
sc-sued@sew-eurodrive.de

Zachéd

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Siemensstralle 1

D-40764 Langenfeld (przy Dusseldorfie)

Tel. +49 2173 8507-30
Faks +49 2173 8507-55
sc-west@sew-eurodrive.de

Drive Service Hotline / dyzur telefoniczny 24-h

+49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357

Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w Niemczech na zadanie.

Francja

Zaktad produkcyjny Haguenau
Dystrybucja
Serwis

SEW-USOCOME

48-54, route de Soufflenheim
B. P. 20185

F-67506 Haguenau Cedex

Tel. +33 3 88 73 67 00
Faks +33 3 88 73 66 00
http://www.usocome.com
sew@usocome.com

Zaklady montazowe Bordeaux

SEW-USOCOME

Tel. +33 5 57 26 39 00

Dystrybucja Parc d’activités de Magellan Faks +33 5 57 26 39 09
Serwis 62, avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 472 15 37 00
Parc d’Affaires Roosevelt Faks +33 472 1537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Faks +33 1 64 42 40 88
2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil 'Etang
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych we Francji na zgdanie.
Austria

Zakltad montazowy  Wieden

SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H.

Tel. +43 1 617 55 00-0

Dystrybucja Richard-Strauss-Strasse 24 Faks +43 1 617 55 00-30

Serwis A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at

Belgia

Zaktad montazowy  Briissel CARON-VECTOR S A. Tel. +32 10 231-311

Dystrybucja Avenue Eiffel 5 Faks +32 10 231-336

Serwis B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be

info@caron-vector.be

11/2007
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Spis adreséw

i

Holandia

Zaklad montazowy  Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700

Dystrybucja Industrieweg 175 Faks +31 10 4155-552

Serwis NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam

Szwajcaria

Zaktad montazowy  Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 41717-17

Dystrybucja Jurastrasse 10 Faks +41 61 41717-00

Serwis CH-4142 Munchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch

info@imhof-sew.ch

Wiochy

Zaktad montazowy  Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 2 96 9801

Dystrybucja Via Bernini, 14 Faks +39 2 96 799781

Serwis 1-20020 Solaro (Milano) sewit@sew-eurodrive.it

11/2007
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