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1 Délezité upozornenia

Bezpodmieneéne dodrzujte bezpecnostné pokyny a varovné upozornenia
uvedené v tejto kapitole!

1.1 Vyznam symbolov

B®O®P>P

Nebezpeéenstvo
Upozornuje na mozné ohrozenie, ktoré moze viest k tazkému Urazu alebo smrti.

Varovanie

Upozorfiuje vas na mozné ohrozenie vyrobkom, ktoré moze bez dostatocnej prevencie
viest k fazkému poraneniu alebo dokonca k smrti. Tento symbol je uvedeny aj pri
vystrahach o moznych vecnych Skodach.

Pozor

Upozorruje na moznu rizikovu situaciu, ktora moéze viest k po$kodeniam vyrobku alebo
okolia.

Upozornenie

Informuje o pouziti, napr. pri uvedeni do prevadzky, a o inych uzito€nych informaciach.

Odkaz na dokumentaciu

Uvadza odkazy na dokumentéciu, napr. navod na obsluhu, katalég, list technickych
udajov.
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Bezpecénostné pokyny a v8eobecné pokyny

1.2 Bezpecnostné pokyny a vSeobecné pokyny

Nebezpecenstvo zasiahnutia elektrickym pridom
Mozné nasledky: Smrt alebo tazké poranenia.

Frekvenény meni¢ MOVIDRIVE® smie instalovat a uvadzat do prevadzky len odborny
elektrotechnicky personal pri reSpektovani platnych predpisov pre prevenciu Urazov
a navodu na prevadzku MOVIDRIVE®!

Nebezpecenstvo vzniku situacie, ktora moéze viest k poskodeniu vyrobku alebo
okolia.

Mozné néasledky: PoSkodenie vyrobku

Pred inétalaciou menigov MOVIDRIVE® s tymto aplikatnym modulom a ich uvedenim
do prevadzky si dokladne precitajte tuto priruéku. Tato priru¢ka nenahradza podrobny
navod na obsluhu!

ReSpektovanie dokumentacie je predpokladom pre bezporuchovl prevadzku a pre
pripadné uplatiiovanie narokov vyplyvajucich zo zaruky.

Odkazy na dokumentaciu

Tato prirucka predpoklada znalost dokumentacie k meni¢om MOVIDRIVE®, najma
prirugky systému MOVIDRIVE®.

Odkazy a odvolavky su v tejto prirucke oznacené symbolom "—". Napriklad odkaz
(— Kap. X.X) znamena, Ze v kapitole X.X tejto priru¢ky su uvedené dalSie informacie.

=
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Opis systému
Oblasti vyuzitia

2 Opis systému

2.1  Oblasti vyuZitia
Aplikacny modul "RozSirené polohovanie po zbernici" je vhodny najméa pre aplikacie,
v ktorych treba nabiehat do najroznej$ich poléh réznou rychlostou a réznymi rampami
zrychlenia. Pri polohovani podfa externého snimaca, ktoré je nevyhnutné pri

poddajnych spojeniach medzi motorovym hriadelom a zatazou, sa mbze podla vyberu
pouzit inkrementalny snima¢ polohy alebo snima¢ absolutnej polohy.

Aplikacny modul "RozSirené polohovanie po zbernici" je vhodny najméa pre nasledujuce
odvetvia a aplikacie:

* Dopravna technika

— Pojazdy
— Zdvihacie zariadenia
— Kolajoveé vozidla

* Logistika

— Regalové zakladace
— Voziky pre prie¢ny pojazd

"Rozsirené polohovanie po zbernici" ma tieto prednosti:
» Komfortné pouzivatelské rozhranie.

» Pre "RozSirené polohovanie po zbernici" sta¢i zadat len potrebné parametre
(prevody, rychlosti, priemery).

» Asistované nastavovanie parametrov namiesto naroného programovania.
* Rezim monitorovania poskytuje optimalnu diagnostiku.
« Pouzivatel nemusi mat skusenosti s programovanim.

218

* Umoznuje dihé pojazdové drahy (2'° x merna jednotka drahy).

« Ako externy snimaé polohy sa méze pouzit podla vyberu inkrementalny snimac
polohy alebo snima¢ absolutnej polohy.

« Odpada zdihavé zaskolovanie.
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2.2  Priklady pouZitia

Vozik pre priecny  Vozik pre priecny pojazd je typicky priklad pre pouzitie aplikaéného modulu "RozSirené

pojazd polohovanie po zbernici". Na nasledujucom obrazku je vozik pre prieény pojazd v sklade
s vySkovymi regalmi. Tovar pre zaskladnenie a vyskladnenie sa pohybuje medzi
regalovymi uliCkami a rozdefovacim stolom. Pritom musi vozik pre prie€ny pojazd
najazdit velké vzdialenosti a podla nakladu sa musi zrychlovat po réznych rampach
a pohybovat réznymi rychlostami.

04823AXX
Obr. 1: Priklad aplikacie — vozik pre priecny pojazd
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Identifikacia programu

2.3 Identifikacia programu

Softvérovy balik MOVITOOLS® umoziuje identifikovat posledne viozeny aplikadny
program v MOVIDRIVE® MDX61B. Postupuijte nasledovne:

* Prepojte PC a MOVIDRIVE® cez sériové rozhranie.
- Spustite MOVITOOLS®.
« V softvéri MOVITOOLS® spustite program "Shell".

» V programe Shell vyberte polozku menu [Display] (Zobrazovanie) / [IPOS Information]
(Informacie IPOS).
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Obr. 2: Informacie IPOS v Shell

06710AEN

Otvori sa okno "Zobrazenie stavu IPOS". Podla poloZiek mozete zistit, aky aplikacny
softvér je ulozeny v MOVIDRIVE®.

B 1PDS-Status _ [Of x|

— State of program

Task1: |5T-"-"-HT
Task & |5T-"-"-HT
Task 3: IST-'“-"-HT

H511 Position Encoder =1 5:
H503 Position Encoder DIF *E2:
H510 Pogition Encoder =1 4:

— Program information

Extended positioning wia bus
lzaded modul: W 1.05 [Uszer program)

Application modul: IYES
Prograrm size: | 239 %

Obr. 3: Zobrazenie aktualnej verzie programu IPOS

11022AEN
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3 Projektovanie
3.1  Predpoklady

PC a software

Spustenie
pomocou
vzorovych
projektov
SIMATIC S7

Menice, motory
a snimace
Viyhotovenie pre
technoldgiu
Spétna vézba
snimacom polohy

MOVIDRIVE®
MDX61B

Aplikaény modul "RozSirené polohovanie po zbernici" je realizovany ako program
IPOSPUS® 3 je sugastou softvéru SEW MOVITOOLS® od verzie 4.20. Na pouzivanie
softvéru MOVITOOLS® je potrebny pocita& PC s operaénym systémom Windows® 95,
Windows® 98, Windows NT® 4.0 alebo Windows® 2000.

Na domovskej stranke SEW (www.sew-eurodrive.de) najdete v rubrike "Software"
vzorovy projekt SIMATIC S7 pre spustenie aplikacie "RozSirené polohovanie po zbernici".

* Menice

Aplikacia "Roz8irené polohovanie po zbernici" moze byt realizovana len s meni¢mi
MOVIDRIVE® MDX61B vo vyhotoveni pre technoldgiu (...-0T).

Aplikacia "Roz8irené polohovanie po zbernici" si vyZaduje spatnu vézbu snimadom
polohy a preto sa nemdze realizovat s meniGom MOVIDRIVE® MDX60B.

Aplikacia "Roz8irené polohovanie po zbernici" pouZiva 4 alebo 6 datovych slov
o procese. Podla pouZitého typu zbernice je potrebny doplnok menica MOVIDRIVE®
(— tabulka v odseku "Mozné kombinacie").

V aplikaciach s poddajnym spojenim hriadela motora so zatazou je pre polohovanie
potrebny externy snimac¢ polohy. Ak sa ako externy snimac polohy pouzije snimaé
absolutnej polohy, je potrebna "Doplnkova karta snima¢ absolutnej polohy typ DIP11B"
MOVIDRIVE®.

* Motory

— Pre prevadzku s meniCom MOVIDRIVE® MDX61B s doplnkovou kartou DEH11B:
asynchronne servomotory CT/CV (snima¢ polohy Standardne zabudovany) alebo
trojfazové motory DR/DT/DV/D s doplnkovym snimaéom (Hiperface®, sin/cos, TTL).

— Pre prevadzku s meni¢om MOVIDRIVE® MDX61B s doplnkovou kartou DER11B:
Synchrénne servomotory CM/DS so Standardne zabudovanym rezolverom
(vysielatom uhlovej polohy natoc¢enia).

« Externé snimace

— Tvarovo pevny spoj medzi hriadefom motora a zatazou:
Nie je potrebny Ziadny externy snima¢ polohy. Ak sa ma pri tvarovo pevnom spojeni
pouzivat externy snimaé polohy, postupuje sa rovnako ako pri poddajnom spojeni.
— Poddajny spoj medzi hriadefom motora a zatazou:
Okrem snimaca polohy/rezolveru na motore je potrebny este dalSi externy
snimac polohy.
Inkrementalny snimac ako externy snimac polohy: Pripojuje sa na svorkovnicu
X14 zakladnej jednotky.
Snimal absolutnej polohy ako externy snimaé polohy: Pripojuje sa na
svorkovnicu X62 doplnkovej karty DIP11.

*« Mozné kombinacie

Spojenie hriadel motora - zafaz

Tvarovo pevné spojenie: Poddajné spojenie:

Ziaden externy snimag nie je potrebny Potrebny je externy snimaé
Typ snimaca — externy - Inkrementalny  Snimac absolutnej
snima¢ snimac polohy | polohy
Typ zbernice PROFIBUS — DFP / InterBus — DFI / CAN-Bus — DFC / DeviceNet — DFD /
(potrebna doplinkova karta) Ethernet — DFE / systémova zbernica (SBUS) — nie je potrebna ziadna

doplnkova karta

Dalsie potrebné doplinky DEH11B alebo DER11B DIP11 / DEH11B /
MOVIDRIVE® podra vyberu DER11B

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovanie po zbernici
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3.2 Popis funkcie

Funkcné
charakteristiky

Tri prevadzkové
rezimy

Aplikacia "RozSirené polohovanie po zbernici" ponuka nasledujuce funkéné
charakteristiky:

Po zbernici mozno prednastavit lubovolny pocet cielovych pol6h.

Zadavanie rychlosti po zbernici (pri tvare rampy LINEAR a JERK LIMITED -
obmedzenie myknutia mozno menit rychlost aj pocas pohybu).

Aktivovanie softvérovych koncovych spinacov.

Cyklické spatné hlasenie skutocnej rychlosti, skutoénej polohy v aplikacnej jednotke,
¢inného pradu a vytazenia jednotky cez vstupné Udaje o procese.

Potvrdenie dosiahnutej cielovej polohy bitom PI1:3 "Target position reached"
v stavovom slove.

Zdroj informacie o skuto¢nej polohe je volitelny (snima¢ na motore, externy snimac
polohy alebo snimag absolutnej polohy).

Jednoduché pripojenie na nadradenu riadiacu jednotku (PLC).

Mozna je aj prevadzka len so 4 polozkami dat procesu namiesto so 6 ( ... odpada
zadavanie tvaru rampy).

Krokovanie (PO1:11 ="1" a PO1:12 = "0")

— Pohyb pohonu vpravo (v smere pohybu hodinovych ruci€iek) alebo vlavo (proti
smeru pohybu hodinovych ruciCiek) je riadeny bitmi 9 alebo 10 v riadiacom
slove 2 (PO1).

— Rychlost aj rampy su premenné a zadavaju sa riadiacou jednotkou (PLC)
po zbernici.

Referenény rezim (PO1:11 ="0" a PO1:12 ="1")

— Referenény chod sa spusti bitom 8 v riadiacom slove 2 (PO1). Referenénym
chodom sa urci referen¢ny bod (nulovy bod stroja) pre absolutne polohovanie.

Automaticka prevadzka (PO1:11 ="1" a PO1:12 = "1")

— V automatickej prevadzke sa bitom 8 v riadiacom slove 2 (PO1) spusti
polohovanie.

— Cielova poloha sa zadava vo vystupnych datovych slovach procesu PO2 a PO3.

— Skuto¢na poloha v aplikaénych jednotkach sa cyklicky hlasi spat vo vstupnych
datovych slovach procesu PI2 a PI3.

— Ziadana hodnota rychlosti sa zadava vo vystupnom datovom slove procesu PO4.

— Skutoéna rychlost sa cyklicky hlasi spat vo vstupnom datovom slove
procesu Pl4.

— Zrychlovacie a spomalovacie rampy sa zadavaju vo vystupnych datovych
slovach procesu PO5 a POG6.

— Cinny prud a vytazenie jednotky sa cyklicky hlasia spat vo vstupnych datovych
slovach procesu P15 a PI6.

— Dosiahnuté cielova poloha sa potvrdzuje bitom PI1:3 "Target position reached"
v stavovom slove (PI1).

Maximalna mozna pojazdova draha zavisi od nastavenej mernej jednotky drahy.
Priklady:

Merna jednotka drahy [1/10 mm] — maximalna mozna pojazdova draha = 26,2 m
Merna jednotka drahy [mm] — maximalna mozna pojazdova drdha = 262 m
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3.3 Uprava mierky pohonu

Pohon bez
externého
snimaca polohy
(tvarovo pevné
spojenie motor-
zataz)

Pri polohovani pohonu musi riadiaca je’dnotka poznat pocet impulzov snimac¢a polohy
(prirastky) na mernu jednotku drahy. Upravou mierky sa pre danu aplikaciu nastavi
vhodna pouzivatel'ska merna jednotka.

Pri pohone bez externého snimaca polohy sa méze vypodet pre Gpravu mierky vykonat
automaticky po€as uvedenia do prevadzky aplikacie "RozSirené polohovanie
po zbernici". Potrebné je zadat nasledujlce Udaje:

* Priemer hnacieho kola (dgrive wheer) @l€bo stupanie vretena (sgpingie)
* Prevodovy pomer prevodovky (igear unit: 0 pomala)
* Prevodovy pomer predlohy (iaqgitional gear» 40 PomMala)

Vypocitavaju sa nasledujuce Cinitele (faktory) pre upravu mierky:
» Faktor impulzy / draha [inc/mm] podla vzorca:
Impulzy = 4096 X igear unit X Iadditional gear
Draha = IT X dyrive wheel @lebo IT X Sgpingle
» Faktor upravy mierky rychlosti (otacok)
Faktor Citatela v [1/min] a hodnota menovatela v "mernej jednotke rychlosti (ota€ok)".

Faktory Upravy mierky pre drahu a rychlost sa mdézu zadat aj priamo. Ak je ako merna
jednotka drahy zadana ina merna jednotka ako [mm] alebo [1/10 mm], bude tato
pouzivatel'ska merna jednotka pouzita aj pre polohu softvérovych koncovych spinacov,
pre referenény posun a pre maximalne pojazdové drahy.

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovanie po zbernici
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EEEE Uprava mierky pohonu
Pohon V tomto pripade sa musi pred uvedenim do prevadzky aplikacie "RozSirené
s externym polohovanie po zbernici" aktivovat externy snimac¢ polohy a upravit jeho mierka.
snimaéompolohy V programe Shell sa musia urobif nasledujice nastavenia e$te pred uvedenim do

(tvarovo pevné
spojenie motor-
zataz)

prevadzky aplikacie "RozSirené polohovanie po zbernici" (— nasledujuci obrazok).

M8 94. IPOS Encoder =1 E3
941 Source actual position

942 Encoder factor nummerator I1

943 Encoder factor denominator |1

244 Encoder scaling ext. encoder |x 1 Ll
945 Encoder type (14) |HIPERFME L|
946 Counting direction [(X14) |NORHAL j
947 Hiperface offset (X14) [inc] IIII

10091AEN

*  P941 Zdroj skutonej polohy

Pri pripojeni inkrementalneho snimaca polohy alebo snimaca absolutnej polohy
(DIP11) sa nastavi P941 na "EXTERN. ENC (X14)". Toto nastavenie sa m6ze urobit
aj pri uvedeni do prevadzky aplikacie "RozSirené polohovanie po zbernici".

« P942 gitatel faktora snimada / P943 menovatel faktora snimada / P944 Uprava
mierky ext. snimaca

Pri uvadzani do prevadzky aplikacie "RozSirené polohovanie po zbernici" je vypocet
Upravy mierky blokovany.

- Dalsie informéacie o Uprave mierky externého snimaéa polohy st uvedené v prirucke
"Polohovanie a sekven&né riadenie IPOSPUS®",

» Pri pouziti snimaca absolutnej polohy dodrzujte pokyny na uvedenie do prevadzky
v prirucke "MOVIDRIVE® MDX61B Karta snimaca absolutnej polohy DIP11B".
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3.4 Koncové spinace, referencéné vacky a nulovy bod stroja

Pri projektovani dodrzujte nasledujuce pokyny:

Softvérové koncové spinace musia byt umiestnené na pojazdovej drahe vo vnutri
medzi mechanickymi koncovymi spinacmi.

Pri definovani referenéného bodu (polohy referenénej vacky) a softvérovych
koncovych spinaCov dbajte na to, aby tieto neprekryvali referenCny bod.
Ak softvérové koncové spinaCe prekryvaju referenény bod, vygeneruje pri
referenénom chode hlasenie poruchy F78 "IPOS SW limit switch".

Ak nulovy bod stroja nema byt umiestneny na referencnej vacke, moze sa pri
uvedeni do prevadzky zadat referenény posun (referenény offset). Plati vztah:
Nulovy bod stroja = referenény bod + referenény posun. Tymto spé6sobom sa méze
zmenit nulovy bod stroja a referen¢na vacka sa nemusi posuvat.

ReSpektujte tieZ pokyny v kapitole "Softvérové koncové spinace".

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovanie po zbernici
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3 ] Projektovanie

3.5 Priradenie dat o procese

Nadradené riadenie (PLC) odosiela 6 vystupnych datovych slov o procese (PO1 ... PO6)
do meni€a a z meni¢a prijima 6 vstupnych datovych slov o procese (PI1 ... PI6).

PO
0=
slwt
ol : PO1 | PO2 | PO3 | PO4 | PO5 | PO6
HiL =
ool ly.
i 1
B ERREEE] <::l PI1 | P2 | PI3 | P4 | PI5 | PI6
PI
56163ASK
Obr. 4: Vymena Udajov cez data o procese
PO = vystupné data o procese Pl = vstupné data o procese
PO1 =riadiace slovo 2 PI1 = stavové slovo (data IPOS PI)
PO2 = cielova poloha, horna ¢ast PI2 = skuto¢na poloha, horna ¢ast (data IPOS PI)
PO3 = cielova poloha, dolna ¢ast PI3 = skuto¢na poloha, dolna ¢ast (data IPOS PI)
PO4 = Ziadana rychlost (data IPOS PO) Pl4 = skuto¢na rychlost (data IPOS PI)
PO5 = zrychlovacia rampa nabehu (data IPOS PO) PI5 = ¢inny prud (data IPOS PI)
PO6 = spomalovacia rampa dobehu (IPOS data PO)PI6 = vytaZenie jednotky (data IPOS PI)
Vystupné data Vystupné datové slova o procese maju nasledovné priradenie:
0 procese « PO1: Riadiace slovo 2
115]14]13]12[11]10] 9|8 | 7[6 | 5|43 ]|2[1] 0|
/SW koncovy | [ Blokovanie/Uvolnenie
spinac riadiacej jednotky
Rezervované Uvolnenie/Rychle
zastavenie
Rezervované ————— L Uvolnenie/Stop
Rezim high——mM8 — L /Riadené statie
Rezim low —mM8 —— L Prepinanie rampy
. Prepinanie sady
Krokovanie parametrov
Krokovanie + Reset po poruche
Start Rezervované

+ PO2 + PO3: Cielova poloha
PO2 Cielova poloha High (horna ¢ast) PO3 Cielova poloha Low (dolna ¢ast)

[15]14T13]12]11[10[ 9[8[ 7[6[5]4[3[2[1][0] 15[(14]13|12{11]10] 9| 8|7 ]| 6| 5[4 ]|3]|2[1]0

Cielova poloha [v pouzivatelskych mernych jednotkach]

+ PO4: Ziadana hodnota rychlosti

[15]14]13]12]11|10[ 9 [ 8|76 [5]4[3]2[1]0]
Ziadana hodnota rychlosti [1/min]
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Projektovanie ] 3
Priradenie dat o procese SR

+ PO5 + POG6: Zrychlovacia a spomalovacia rampa

PO5 Zrychlovacia rampa PO6 Spomalovacia rampa
[15]14]13]12]11]10]9]8]7[6]5]4[3]2]1]0] [A5[14]13]12]11]10] 9] 8] 76543 2] 1] 0]
Rampy [s]

Vstupné data Slova vstupnych dat o procese maju nasledovné priradenie:
procesu + PI1: Stavové slovo
[15]1a]13]12[11[10] 98] 7]6][5]4[3[2]1]0]
Stav menica / kéd poruchy Motor sa to&i (n # 0)

Meni¢ je pripraveny na prevadzku

IPOS referencia
(= pohon je referencovany)

Cielova poloha dosiahnuta

Brzda je uvolnena

Porucha/Vystraha

Koncovy spina¢ vpravo

Koncovy vypina¢ viavo

* PI2 + PI3: Skutoéna poloha

PI2 Skuto€na poloha High PI3 Skuto€na poloha Low
15|14]|13[12|11|10[{ 9| 8|7 |6 [ 5] 4|3 ]|2[1]0 15|14|13[12|11|10[{ 9| 8| 7|6 | 5|4 |3 |2[1]0
Skutoéna poloha [v pouzivatel'skych mernych jednotkach]

» Pl4: Skutoc¢na rychlost

Pl4 Skuto¢na rychlost
[15714]13]12]11]10]9]8]7|[6]5]4]3]2]1]0]
Skuto€na rychlost (otacky ) [1/min]

+ PI5: Cinny prad
PI5 Cinny prud
[A5T1a]13]12][11[10][ 9[8[ 7]6]5]4[3]2]1]0[1]0]
Cinny prud [% z menovitého pradu jednotky]

« PI6: VytaZenie jednotky
PE6 Vytazenie jednotky

[15]14T13]12]1A[10] 987 [6[5[4[3[2[1J0[1]0

Vytazenie jednotky [% | x ]

Prirucka — MOVIDRIVE® MDX61B Rozsirené polohovanie po zbernici 15
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3.6 Softvérové koncové spinace

VSeobecne

Vol'na jazda
cez softvérové
koncové spinace

Pripad 1

Kontrolna (monitorovacia) funkcia "Softvérové koncové spinace" sluzi na kontrolu
spravnosti nastavenych hodndt cielovej pozicie. Pritom nie je dblezitda momentalna
poloha pohonu. Na rozdiel od kontroly mechanickym koncovym spinaéom ponuka
kontrola softvérovymi koncovymi spinaémi moznost zistift chybu v zadani ciela este
pred zaciatkom pohybu osi. Softvérové koncové spinace su aktivne, ked je os
referencovana (ked je nastavena podla nulového bodu stroja), t. j. ked je bit 1 "IPOS
reference" v PI1 nastaveny.

Ak sa pouziva snima¢ absolutnej polohy alebo viacotackovy snimac¢ Multiturn Hiperface®,
potom napriklad po vymene snimaca je potrebné, aby sa pohon mohol pohybovat aj
v oblasti softvérovych koncovych spinaCov [Software Limit Switch, SW koncovy spinac].
Preto je v slove vystupnych Udajov o procese 1 (PO1) bitu 15 priradeny vyznam "/\Volna
jazda cez SW koncové spinace".

Bit 15 "/Volna jazda cez SW koncové spinace” je k dispozicii len v rezime krokovania
av referenénom rezime. Ak je bit 15 nastaveny (=1), mbéze sa pohon pohybovat
z platnej oblasti polohovania smerom k softvérovym koncovym spinac¢om (— pripad 3).

Treba pritom rozliSovat tieto tri pripady:
* Predpoklady:

— Bit 15 "/Volna jazda cez SW koncové spinace" v slove vystupnych udajov
o procese 1 (PO1) nie je nastaveny (je v 0).

— Pohon stoji v platnej oblasti polohovania

— Kontrola softvérovymi koncovymi spinacmi je aktivna.

. PO1: Cnntrnl word
[ﬁ@%ﬁ. 9.9 99999 ¢
/SWLS

3 x Position window

<« I l
SWLS left f SWLS right

Position of motor

10981AEN

Pri krokovani sa pohon méze priblizit az na tri polohovacie okienka (P922)
od softvérového koncového spinaca a zostane tam stat.

V automatickej prevadzke sa moéze pohon priblizit az k softvérovym koncovym
spinadom, ale nemoze ich prejst.

V referenénom rezime nie su softvérové koncové spinace aktivne a pri referenénom
pojazde mdze pohon cez tieto spinace prejst.

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovanie po zbernici




Projektovanie e —

Softvéroveé koncové spinace EEEE

Pripad 2 * Predpoklady:

— Bit 15 "/Volna jazda cez SW koncové spinage" v slove vystupnych udajov
o procese 1 (PO1) nie je nastaveny (je v 0).
— Pohon stoji za softvérovymi koncovymi spinacmi (z vonkajSej strany).

FPO1: Control word

9090 9 9 9009909 9
J5WLS

Nmax Reference speed 2
(P902)

« —————

- | >

SWLS left SWLS right *
Position of motor
10982AEN
Po uvolneni pohonu sa zobrazi nasledujuce hlasenie poruchy:
i{? 254 F781POS SW LIM.SW. MDX61B0008-5A3 * 7] =[] x|
R 72 P05 5 LW, 5w MDXG1B0008-543 L Help
10983AEN

Tlacidlom Reset mozZete hlasenie poruchy potvrdit (kvitovat). Kontrolna funkcia je
deaktivovana. Pohon sa moZe v oblasti softvérovych koncovych spinaCov
pohybovat dvomi réznymi rychlostami podla tychto pravidiel:

— Smerom do oblasti softvérovych koncovych spinadov referen¢nou rychlostou 2
(P902).

— Smerom z oblasti softvérovych koncovych spinaéov maximalnou rychlostou.

Kontrolna funkcia sa opat aktivuje, ked:

— parametrom P941 nastavena skutona poloha pohonu lezi opat v pripustnej
oblasti polohovania.

— je vydany povel polohovania cez naprotivny softvérovy koncovy spinac.

— jednotka je vypnuta a opat zapnuta.

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovanie po zbernici
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Projektovanie
IPOSplus® rychlost vykonavania

Pripad 3

*  Predpoklad:

— Bit 15 "/Volna jazda cez SW koncové spinage" v slove vystupnych udajov
o procese 1 (PO1) je nastaveny (=1).

— PO1: Control word _
(999999990 99999009
JSwLS
« >
—
' I
¢ i " >
SWLS Jof SWLS right

10984AEN

V rezimoch "Krokovanie" a "Referen¢ny rezim" je kontrolna funkcia deaktivovana.
Pohon sa moéze pohybovat v oblasti softvérovych koncovych spinatov ako aj
z platnej oblasti polohovania do oblasti softvérovych koncovych spinacov, bez
vzniku hlasenia poruchy. Rychlost sa pritom mdze menit.

Prepinanie kontroly softvérovymi koncovymi spinaémi poc¢as prevadzky!
Mozné néasledky: Nebezpefenstvo zranenia

Pocas prevadzky (t. j. pocas pohybu osi) sa nesmie prepinat kontrola softvérovymi
koncovymi spinaémi (PO1, bit 15 "/SWES").

3.7 IPOSP!“S® rychlost vykonavania

Rychlost vykonavania programu IPOSP'YS® v pohone MOVIDRIVE® MDX61B sa méze
menit nasledujicimi parametrami:

« P938 IPOS rychlost TASK1, rozsah nastavenia 0 ... 9
» P939 IPOS rychlost TASK2, rozsah nastavenia 0 ... 9

Ak sU oba parametre nastavené na hodnotu "0", je rychlost vykonavania rovnaka,
ako rychlost vykonavania u MOVIDRIVE® MD_60A IPOSP!Us®:

* P938 =0 A TASK1 =1 prikaz / ms
* P938 =0 A TASK2 = 2 prikazy / ms

Hodnoty vé&cSie ako 0 sa pripoCitavaju k (danej) rychlosti vykonavania prikazov
IPOSPIUs® MOVIDRIVE® MD_60A. Redpektujte, Ze tento stcet hodndt pre parametre
TASK1 a TASK2 (prikazy/ms) nesmie byt va¢si ako 9.

Pri uvedeni do prevadzky aplikaéného modulu v menici MOVIDRIVE® MDX61B
su parametre nastavené pre ¢asovo optimalny priebeh takto:

+ P938 =5 A TASK1 = 1 prikaz/ms + 5 prikazov/ms = 6 prikazov/ms
* P939 =4 A TASK2 = 2 prikazy/ms + 4 prikazy/ms = 6 prikazov/ms
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3.8 Bezpecné zastavenie

L1

Stav "Bezpe€né zastavenie" sa dosiahne len bezpecnym rozpojenim prepojok na
svorke X17 (bezpe€nostnym spinacom alebo bezpeénostnou riadiacou jednotkou — PLC).

Stav "Bezpelné zastavenie je aktivne" je indikovany na 7-segmentovom displeji
znakom "U". V aplikatnom module sa s tymto stavom zaobchadza ako so stavom
"CONTROLLER INHIBIT" (blokovanie riadiacej jednotky).

Dalie informacie o funkcii "Bezpe&né zastavenie" su uvedené v nasledujicich
publikaciach:

» Bezpectné odpojenie pre MOVIDRIVE® MDX60B/61B — Podmienky

«  Bezpeé&né odpojenie pre MOVIDRIVE® MDX60B/61B — Aplikacie

3.9 SBus - vysielaci objekt

Aktivovanie
vysielacieho
objektu pre SBus

Nastavenie
objektov SBus

Existuje moznost vytvorit vysielaci objekt pre SBus, ktory vysiela cyklicky skutognu
polohu pohonu. Tato funkcia umozfiuje, aby sa aplikacia "RozSirené polohovanie
po zbernici" stala riadiacou (master) pre aplikacny modul "DriveSync" alebo pre akykolvek
iny program IPOSPUS®.

Vysielaci objekt pre SBus sa vytvori jednoducho tak, ze sa premenna IPOSPUS® H115
SwitchSBUS nastavi do "1" a program IPOSPUS® sa restartuje (— nasleduijuici obrazok).

il

Identifier ‘J’alue___,:_] ‘

Hi115 i

Po restarte programu IPOSPIUS® g vysielaci a synchroniza&ny objekt automaticky
inicializuju. Obsah vysielacieho objektu sa nastavi na snimaé polohy IPOSPUS®,

Switch3SBUS

11010AXX

Vysielaci objekt Synchronizaény objekt
ObjectNo (Cislo objektu) 2 1
CycleTime (doba cyklu) 1 5
Offset 0 0
Format 4 0
DPointer (smernik) IPOS encoder (snimac polohy) -

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovanie po zbernici
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4 InsStalacia
4.1  Softvér MOVITOOLS®

MOVITOOLS®

Vyhotovenie
pre technolégiu

20

Aplikaény modul "Rozsirené polohovanie po zbernici" je sucasfou softvéru
MOVITOOLS® (Verzia 4.20 a vy3sie). Softvéer MOVITOOLS® nainstalujete na vasom
pocitaci nasledujucim spésobom:

« CD-ROM so softvérom MOVITOOLS® viozte do CD mechaniky vasho pocitaca.

* Spusti sa instalaéné menu MOVITOOLS®. Postupujte podla pokynov, program vas
automaticky povedie celou inStalaciou.

Teraz mozete MOVITOOLS® spustit cez spravcu programov (program Manager).
Pri uvedeni meni¢a do prevadzky pomocou spravcu MOVITOOLS® postupuijte nasledovne:

* V skupine "Language" ("Jazyk") vyznalte poZadovany jazyk.

* Vo vyberovom poli "PC interface" vyberte rozhranie (port) pocitaca PC (napr. COM 1),
na ktoré je pripojeny menic.

* V poli "Device Type" oznaéte polozku "Movidrive B".

+ V skupine "Prenosova rychlost" ("Baudrate") zvolte prenosovu rychlost nastavenu na
zakladnej jednotke pomocou prepinaca DIP S13 (Standardné nastavenie — "57,6 kBd").

» Kiliknite na <Aktualizovat> (Update). Zobrazi sa pripojeny menic.

T MANAGER  MO¥ITOOLS® SEW-EURODRIYE GmbH & Co  ¥ersion 4.10 o [l 4|
— Language — — PClntelface — Connected |nverters LConnect to:
" Deutsch ICDM 1 LI Device Type | Addll Signature | COM I Single Inverker
—— [Peer-to-Feer)
& Englisk
& Ee ‘ PC.COM | 7 Jrreerter with Address:
||_'| 3_‘
Baudrate
+ 95 KkBaud Mo lnverter
o © OFFLINE)
57.6 kBaud [default zetting 7
s Update Option
Erowse far Project Folder
Ic:: \programmezewimovitoolzhprojectshproject] Browsze... |

- Device Type Execute Program
" Movimat Parameters, Frogramming Special
 Movimot AS] Diagnosis IPOS programs
" Movitrae 07 Shel | LCompiler | CAM | Bus monitor |
7 Movidrive
& Movidrive B Shatus | I1SYHC | [ata backup |
T UFs
C MOx Scope | Azzembler | AppBuilder | FRHTaE

10985AEN
Obr. 5: Okno MOVITOOLS®

Aplikaény modul "Rozsirené polohovanie po zbernici" mozno vyuzivat len v meni¢och
MOVIDRIVE® vo vyhotoveni pre technolégiu (-0T). Aplikaéné moduly sa nemoézu
vyuzivat s meniémi v standardnom vyhotoveni (-00).
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4.2 Schéma pripojenia MOVIDRIVE® MDX61B

| x12: MOVIDRIVE ® MDX61B
0 DGND | 1+ Systémova zbernica, refer. pot.
JS<4—P» SC11 | 2{<«—» Systémova zbernica high
% <4—P» SC12 | 3=+ Systémova zbernica low

"

Obr. 6: Schéma pripojenia MOVIDRIVE® MDX61B s dopinkami DEH11B alebo DER11B

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovanie po zbernici
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| X13:
DIGD 1— /Blokovanie regulatora
DIg1 2—» Uvolnenie/rychle zastavenie
DIg2 3— Reset
DIg3 4— Referencna vacka
DI@4 | 5= /Koncovy spinac pravy —]
DI@5 6——m /Koncovy spinac lavy
DCOM | 7— Refer. X13:DIG@...DIG5 I
VO24 | 8r«+—— Vystup +24V
DGND | 9— Refer. potencial binarnych signalov
ST11 |10 RS-485 +
ST12 |11 RS-485 -
| X10:
TF1 11— Vstup TF/TH
DGND | 2 Refer. potencial binarnych signalov
DB@Q | 3r«—— /Brzda —
—1 DO@1-C | 4 7 Reléovy kontakt, pripraveny na prev. @ @
4@ DOW1-NQO| 5 Uzavieraci kontakt relé —
DO@1-NC| 6 Otvaraci kontakt relé @ @
DO@2 | 7—— /Porucha
24\/+ —] V024 | 8—— Vystup +24V @ @@
= VI24 9— Vstup +24V — —
DG'l\P 10— Refer. potencial binarnych signalov @
____________________ 1 —_\ =
, @lo]o
X14: | OOC
Vstup externého snimaca polohy (HIPERFACE® , |
sin/cos alebo 5V TTL) alebo prepojenie X14-X14 1
(Pripojenie: Navod na obsluhu MOVIDRIVE®MDXBOB/61B) |
: (]
! =
X15: | 4
Snimag motora: | (@)
Pre DEH11B: HIPERFACE®, sin/cos alebo 5V TTL | >
Pre DER11B: Resolver 6-polovy, 3,5 scy o 4kHz %
(Pripojenie: Navod na obsluhu MOVIDRIVE® MDX60B/61B) I
| __——
_____________________ | E ' | |
DER11B DEH11B
150 o1
L]
X X\
> B lle
L]
go o8
° o
=< x . o
o Tl
o]
1% ¢

55257ASK
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4.3 InStalacia zbernice pre MOVIDRIVE® MDX61B

Prehlad Pri inStalacii zbernice sa riadte pokynmi uvedenymi v priru¢kach zbernic; prirucky
su prilozené ku kartam rozhrani pre zbernice. Pri inStalacii systémovej zbernice (SBus)
sa riadte pokynmi uvedenymi v navode na prevadzku MOVIDRIVE® MDX60B/61B.

(Tred

DFP21B DFI 21B DFH“B DFC 11B DFE 11B DFD 11B

RUN @ 20 2 MOD/

BUS . o %21 %% % = O Net _’

FAULT 5 l ON OFF % % % Oro
0 1 2M| o 5Mm Y o Osio
0 OUu, nc [Cm]|$1 27 (O] @) BUS-
20 ] ORC nc| O] OFF
21 O Oen DHCP[ ]
22/ 1 ORD Q© status NAGS) ot :

3 [mn — —
20 OTR T Quus| N9 oo
24 O @ >l o O Jink/act, mﬁﬁ; g @@
25 0] 1= NA©) LT (©]0]0)
26 ] Az obifoo X31 DR(1)[ o (0]le]o]
ne I OF |2: Te=T I EHE: ofolo]

KR = EE 860
Of | Lo | |20E pEw
—— X30 E% =
E ©
m g
2l |<ifes £ z
A 1Rg8 i
© g
=]
Q
<
v
ﬁ%ﬁj@@jf% Cﬂ"open ETHERNET  SBus
INTERBUS Device Net
Certified!
56363AXX

Obr. 7: Typy zbernic

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovanie po zbernici




InStalacia
InStalacia zbernice pre MOVIDRIVE® MDX61B

PROFIBUS
(DFP21B)

Technické udaje

DFP21B

RUN@ |1.
BUS
FAULT® |2
01
20
20 s
221
230
2[00
25 0]
26/ I
nc| LJ
4,
55274AXX

Priradenie
kontaktov
konektora

Podrobné informacie st uvedené v prirutke "MOVIDRIVE® MDX61B, Rozhranie
zbernice DFP21B PROFIBUS DP", ktori mdzete objednat v SEW-EURODRIVE.
Pre zjednodusSenie uvedenia do prevadzky si mbzete subor kmefiovych udajov jednotky
(GSD, Geratestammdatei) a typové subory pre MOVIDRIVE® MDX61B stiahnut
z domovskej stranky SEW (Rubrika "Software").

Doplnok ‘ Rozhranie zbernice PROFIBUS, typ DFP21B
Objednavacie ¢islo 824 240 2

Pomdcky pre uvedenie do prevadzky Softvér MOVITOOLS® a klavesnica DBG60B pre ovladanie
a diagnostiku

Variant protokolu PROFIBUS-DP a DP-V1 podfa IEC 61158

Automaticka identifikacia prenosovej rychlosti
9,6 kBd ... 12 MBd

9-polovy konektor-zasuvka Sub-D
Priradenie kontaktov konektora podla IEC 61158

Nie je integrované, musi sa vytvorit v konektore

Podporované prenosoveé rychlosti
Pripojenie

Zakoncenie zbernice

PROFIBUS.
Adresa stanice 0...125, nastavitelna prepinaémi DIP
Subor GSD SEWA6003.GSD
Identifikacné Cislo DP 6003 hex = 24579 dek
Max. pocet datovych slov o procese 10 datovych slov o procese
Hmotnost 0,2 kg (0,44 Ib)

Zelena kontrolka LED: RUN (chod)

Cervena kontrolka LED: BUS FAULT (porucha na zbernici)
Prepinac DIP na nastavenie adresy stanice.

9-polovy konektor-zasuvka Sub-D: pripojenie zbernice

PON=

[2]

RxD/TxD-P
RxD/TxD-N
CNTR-P

DGND (M5V)

VP (P5V/100mA)
DGND (M5V)

ENT

O o0 |» |00 |Ww

55276AXX
Obr. 8: Priradenie kontaktov 9-pélového konektora Sub-D, podla IEC 61158

(1) 9-polovy konektor Sub-D
(2) Signalové vodice skrutit!
(3) Puzdro konektora a tienenie musia byt vodivo prepojené!

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovanie po zbernici
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INTERBUS Podrobné informacie su uvedené v prirucke "MOVIDRIVE® MDX61B, Rozhranie
s optickym zbernice DFI21B INTERBUS s optickym kablom", ktori mozete objednat
kablom (DFI21B) v SEW-EURODRIVE.

Technické udaje

‘ ‘ Doplnok Rozhranie zbernice INTERBUS, typ DFI21B (opt. kabel)
OF1 218 Objednavacie ¢islo 824 3115
Pomdcky pre uvedenie do prevadzky Softvér MOVITOOLS® a klavesnica DBG60B pre ovladanie
a diagnostiku
Podporované prenosové rychlosti 500 kBd a 2 MBd, prepinatelné prepinacom DIP
Vstup dialkovej zbernice: 2 konektory F-SMA
Pripojenie Vystup dialkovej zbernice: 2 konektory F-SMA
Opticky riadené rozhranie optického vlakna
Hmotnost 0,2 kg (0,44 Ib)

Q)E
Qfs
A
Y
5 5.
\J%|6. 1. Prepina¢ DIP na nastavenie dizky dat o procese, dizky PCP a prenosove;j rychlosti
2. Diagnostické kontrolky LED
3. Optické vlakno: Remote IN (dialkovy vstup)
4. Optické vlakno: Prichadzajuca dialkova zbernica
5. Optické vlakno: Remote OUT (dialkovy vystup)
55288AXX 6. Optické vlakno: Odchadzajuca dialkova zbernica
Priradenie
optickych spojov P - T
Pozicia Signal Smer Farba zily optického vlakna
3 Optické vlakno Remote IN Prijimané data oranzova (OG)
4 Prichadzajuca dialkova zbernica Odosielané data ¢ierna (BK)
5 Optické vlakno Remote OUT Prijimané data Cierna (BK)
6 Odchadzajuca dialkova zbernica Odosielané data oranzova (OG)
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InStalacia
InStalacia zbernice pre MOVIDRIVE® MDX61B

INTERBUS
(DFI11B)

Technické udaje
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-
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Priradenie
konektorov

Podrobné informacie st uvedené v prirutke "MOVIDRIVE® MDX61B, Rozhranie
zbernice DFI11B INTERBUS", ktord mozete objednat v SEW-EURODRIVE.

Doplnok Rozhranie zbernice INTERBUS, typ DFI11B
Objednavacie ¢islo 824 309 3

Pomocky pre uvedenie do prevadzky Softvér MOVITOOLS® a klavesnica DBG60B pre ovladanie
a diagnostiku

Podporované prenosové rychlosti 500 kBd a 2 MBd, prepinatelné prepinacom DIP

Vstup dialkovej zbernice: 9-polovy konektor-zastréka Sub-D
Vystup dialkovej zbernice: 9-pélovy konektor-zasuvka Sub-D

Pripojenie Komunikaény Standard RS-485 pre viacbodovu (multipoint)
komunikaciu, tieneny kabel, 6-zilovy, so skratenymi parmi

Identifikacia modulu E3hex = 227 ek

Max. pocet datovych slov o procese 6 slov

Hmotnost 0,2 kg (0,44 Ib)

1. Prepinaé DIP pre nastavenie dizky dat o procese, dizky PCP a prenosovej rychlosti

2. Diagnostické kontrolky LED: 4 x LED zelené (U, RC, BA, TR); 1 x LED ¢ervena (RD)

3. 9-pdlovy konektor-zastréka SUB-D: Vstup dialkovej zbernice

4. 9-pélovy konektor-zasuvka Sub-D: Vystup vzdialenej zbernice

Skratené oznacenie kablovych farieb podla IEC 757.

M (4)

)
) /DO |6 GN
GN 16| /DO o DO |1 YE
;E 1] DO : ° DI |7 PK
oK ; /Ec))ll o ° DI |2 GY
o COM |3 BN

BN 3] com 5175 0

) 915
04435AXX

Obr. 9: Priradenie kontaktov 9-polového Sub-D konektora-zasuvky vstupného kabla a konektora-
vidlice vystupného kabla dialkovej zbernice

(1) 9-pdélovy Sub-D konektor-zasuvka kabla prichadzajucej vzdialenej zbernice
(2) Signalové vodice skrutit!

(3) Puzdro konektora a tienenie musia byt vodivo prepojené!

(4) 9-polovy Sub-D konektor-koliky kabla odchadzajucej dialkovej zbernice

(5) Premostite koliky 5 a 9!

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovanie po zbernici
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4 InStalacia
InStalacia zbernice pre MOVIDRIVE® MDX61B

CANopen Podrobné informacie su uvedené v prirucke "Komunikacia" ktoriG mozete objednat
(DFC11B) u SEW-EURODRIVE (od 03/2005).

Technické udaje

‘ ‘ Doplnok ‘ Rozhranie zbernice CANopen typ DFC11B
Objednavacie ¢islo 824 317 4
DFC 11B Pomocky pre uvedenie do prevadzky Softvér MOVITOOLS® a klavesnica DBG60B pre ovladanie

a diagnostiku
Nastavenie parametrom P894:

ON OFF . 125 kBd
R 1. Podporované prenosové rychlosti 250 kBd
ne [=] ST - 500 kBd
+ 1000 kBd
9-pélovy konektor-zastréka Sub-D (X30)
— Pripojenie Priradenie podla Standardu CiA
3 % 2 Dvojzilovy kabel, skrateny par, podla ISO 11898
gii=s ZakoncCenie zbernice Pripojuje sa pomocou DIP prepinaca (120 Q)
X31
Rozsah adries 1...127, volitefny prepinatom DIP
Hmotnost 0,2 kg (0,44 Ib)
3.
1. Prepinac¢ DIP pre nastavenie (pripojenie) zakonCovacieho odporu zbernice
2. X31: Pripojenie zbernice CAN
55284AXX 3. X30: 9-pélovy konektor-zastréka SUB-D: Pripojenie zbernice CAN
Pripojenie Doplnkova karta DFC11B sa pripojuje na zbernicu CAN-Bus cez konektory X30 alebo
MOVIDRIVE® - X31 podobne ako u zbernice SBus v zakladnej jednotke (X12). Na rozdiel od SBus1 je
CAN zbernica SBus2 na doplnkovej karte DFC11B k dispozicii s oddelenim potencialov.
Priradenie
kontaktov ]
konektora (X30) () ol
.
2)
B 6 | DGND o 2
[ ] 7 | CAN High ° 5
W 2 | CAN Low © 5
O
3 | DGND o g
Y i
- (3 L&
_ T8

06507AXX
Obr. 10: Priradenie kontaktov 9-pdlového Sub-D konektora-zasuvky kabla zbernice

(1) 9-pdlovy konektor-zasuvka Sub-D
(2) Signalové vodice skrutit!
(3) Puzdro konektora a tienenie musia byt vodivo prepojené!
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InStalacia
InStalacia zbernice pre MOVIDRIVE® MDX61B

DeviceNet
(DFD11B)

Technické udaje

MOD/
O Net
Orpio
O Bio

BUS-
O orF
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DFD 11B

Podrobné informacie st uvedené v prirugke "MOVIDRIVE® MDX61B, Rozhranie zbernice
DFD11B DeviceNet", ktord mozete objednat v SEW-EURODRIVE. Na jednoduché
uvedenie do prevadzky mézete stbory EDS pre MOVIDRIVE® MDX61B stiahnut
z domovskej stranky SEW (rubrika "Software").

Doplnok ‘ Rozhranie zbernice DeviceNet, typ DFD11B
Objednavacie ¢islo 824 9725
Pomdcky pre uvedenie do prevadzky Softvér MOVITOOLS® a klavesnica DBG60B pre ovladanie

a diagnostiku

Nastavitelné prepinacom DIP:

Podporované prenosové rychlosti * 125kBd
+ 250 kBd
« 500 kBd

5-polovy blok svoriek Phoenix
Pripojenie Priradenie kontaktov podla $pecifikacie DeviceNet
(Volume I, Appendix A)

Pripustny prierez vodi¢ov Podla Specifikacie DeviceNet

Na zaciatku a na konci Useku zbernice sa pouZiju konektory

ZakonGenie zbernice zbernice s integrovanymi zakon€ovacimi odpormi (120 Q).

Nastavitelny rozsah adries (MAC-ID) 0...63, nastavitelny prepinacom DIP
Hmotnost 0,2 kg (0,44 Ib)

1. Kontrolky LED )
2. Prepinac DIP pre nastavenie adresy uzla, dlZzky dat o procese a prenosovej rychlosti

55280AXX 3. 5-pdélova svorkovnica Phoenix: Pripojenie zbernice

Priradenie svoriek

Priradenie pripojovacich svoriek je popisané v Specifikacii DeviceNet Volume |,
Appendix A.

Svorka Vyznam Farba

X30:1 V- (0V24) ¢ierna (BK)
X30:2 CAN_L modra (BU)
X30:3 DRAIN bez

X30:4 CAN_H biela (WH)
X30:5 V+ (+24 V) ¢ervena (RD)

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovanie po zbernici
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InStalacia
InStalacia zbernice pre MOVIDRIVE® MDX61B

Ethernet
(DFE11B)

Technické udaje

[

DFE 11B

Q© status
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Q© finkact.
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MAC ID: 00-0F-69-FF-FF-06
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Pripojenie
MOVIDRIVE®

na Ethernet

Podrobné informacie st uvedené v prirutke "MOVIDRIVE® MDX61B, Rozhranie
zbernice DFE11B Ethernet", ktori mézete objednat v SEW-EURODRIVE.

‘ Doplnok Rozhranie zbernice Ethernet, typ DFE11B
Objednavacie ¢islo 1820 036 2

Pomocky pre uvedenie do prevadzky Softvér MOVITOOLS® a klavesnica DBG60B pre ovladanie
a diagnostiku

Automatické rozpoznavanie prenosovej 10 MBd / 100 MBd

rychlosti

Pripojenie Konektor RJ45 modular jack 8-8
Adresovanie 4-bajtova IP-adresa

Hmotnost 0,2 kg (0,44 Ib)

1. Prepinac¢ DIP na nastavenie najnizsieho bajtu (LSB) IP-adresy

2. Kontrolka LED "Stav" (Cervena/zlta/zelena), "100 MBit" (zelend), "link/act" (zelena)

3. X30: Pripojenie kabla Ethernet

4. Adresa MAC

Doplnkova karta DFE11B sa na siefovy rozboGovagé (hub) alebo sietovy prepinaé (switch)
siete Ethernet pripgja cez rozhranie X30 (konektor RJ45) kablom so skratenymi parmi
(podla normy IEC11801, triedy D, kategérie 5, vydanie 2.0). PouZite prepojovaci kabel.

6 B2
\

-
B
54174AXX
Obr. 11: Priradenie kontaktov konektora-zastrcky RJ45
A = pohlad spredu [1] Kontakt 1 TX+ Transmit Plus (vysielanie +)
B = pohlad zozadu [2] Kontakt 2 TX— Transmit Minus (vysielanie -)
[3] Kontakt 3 RX+ Receive Plus [6] Kontakt 6 RX— Receive Minus (prijem -)

(prijem +)

Pre prepojenie doplnkovej karty DFE11B priamo s konfiguracnym pocitatom sa pouzije
prekrizeny (crossover) kabel.
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Instalacia
Pripojenie systémovej zbernice (SBus 1)

4.4

Pripojenie systémovej zbernice (SBus 1)

Iba pri P816 "Prenosova rychlost SBus" =1 000 kBd:

V konfiguracii systémovej zbernice sa nesmui kombinovat Ziadne menice MOVIDRIVE®
compact MCH4_A s inymi meniémi MOVIDRIVE®.

Pri prenosovych rychlostiach = 1000 kBd sa méZu meni¢e kombinovat.

Systémqvé zbernica (SBus) umoznuje adresovat max. 64 ucastnikov (stanic) CAN-Bus.
Podla dizky kabla a jeho kapacity sa po 20 az 30 staniciach pouzije opakovag. Zbernica
SBus podporuje techniku prenosu podla normy ISO 11898.

PodrobnejSie informacie o systémovej zbernici si uvedené v prirucke "Sériova
komunikacia", ktort je mozné ziskat od SEW-EURODRIVE.

Schéma pripojenia zbernice SBus

Riadiaca jednotka

Systémova zbernica
veeroapey | ] | 12
Zakonc&ovaci odpor

Riadiaca jednotka I

Systémova zbernica
covertoaper | HI_ |S 12
Zakonc¢ovaci odpor

Riadiaca jednotka !

Systémova zbernica
sovectoopor | I | 12
Zakonc¢ovaci odpor

zbernica Low

ON|OFF ON| OFF ON|OFF
X12: X12: X12:
Systémova Systémova Systémova
zbernica' Refe'r. DGND zbernica Refe'r. DGND zbernica Refe'r. DGND
shenca Figh <= SCA11 et Figh &= SC11 aoarnca Figh <= SC11
Systémova <a—m= SC12 Systémova -@—m= SC12 Systémova <a—= SC12

zbernica Low zbernica Low

54534ASK

Obr. 12: Pripojenie systémovej zbernice (SBus)

Specifikacia kabla

Pripojenie tienenia

Dizka kabla

Zakoncovaci odpor

PouZije sa 4-Zilovy tieneny kabel (medené vodice) so skrutenymi parmi (prenosovy
datovy kabel s medenym opletenim). Kabel musi spliat nasledujlce Specifikacie:

— Prierez vodi&a (zily) 0,25 ... 0,75 mm? (AWG 23 ... AWG 18)
— Odpor vedenia 120 Q pri 1 MHz
— Merna kapacita < 40 pF/m (12 pF/ft) pri 1 kHz

Vhodné su napr. kable CAN-Bus alebo DeviceNet.

Pripojte tienenie na oboch koncoch dostato&ne velkou kontaktnou plochou na svorku
tienenia elektroniky menica alebo riadiacej jednotky.

Pripustna celkova dizka kabla je z&visla od nastavenej prenosovej rychlosti
systémovej zbernice (P816):

— 125 kBaud — 320 m (1056 ft)
— 250 kBaud - 160 m (528 ft)
— 500 kBaud — 80 m (264 ft)
— 1000 kBaud — 40 m (132 ft)

Na zaciatok a koniec systémovej zbernice vzdy zapojte zakon€ovaci odpor (S12 = ON).
Na ostatnych jednotkach, pripojenych na systémovu zbernicu zakoncovaci odpor
odpojte (S12 = OFF).

Medzi jednotkami, ktoré su pripojené na systémovi zbernicu, nesmie dojst
k posunutiu potencialov. Zamedzte posunu potencialov vhodnymi opatreniami, ako
napr. prepojenim kostier jednotiek samostatnym vodi¢om.

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovanie po zbernici
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Instalacia
Pripojenie mechanickych koncovych spinacov

4.5 Pripojenie mechanickych koncovych spina¢ov

Vacky mechanickych koncovych spinacov musia pokryvat oblast pojazdu (zariadenia)
az ku koncovym dorazom.

Pouzivajte len mechanické koncové spinace s rozpinacimi kontaktmi (low-aktiv)!
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v

|
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Obr. 13: Pripojenie mechanickych koncovych spinacov
CwW = Otacanie doprava (smer v menic¢i pohonu)
X = Pojazd

ES CW = Mechanicky koncovy spina¢ vpravo (smer otacania doprava)
ES CW = Mechanicky koncovy spinac vlavo (smer otacania dolava)

Dbajte na spravne priradenie mechanickych koncovych spinaov. To znamena, Ze pri
otacani doprava (CW) sa nabehne na pravy mechanicky koncovy spina¢ (ES CW) pri
otacani dolava (CCW) sa nabehne na favy mechanicky koncovy spina¢ (ES CCW).
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Uvedenie do prevadzky (‘@

5
5.1

5.2

Uvedenie
VsSeobecne

5

VSeobecne @

do prevadzky

Predpokladom UspeSného uvedenia do prevadzky je spravne naprojektovanie
a bezchybna instalacia. Podrobné pokyny pre projektovanie su uvedené v prirucke
systému MOVIDRIVE® MDX60/61B.

Skontrolujte instalaciu zariadenia, pripojenie snimacov polohy a instalaciu zbernicovych
kariet podla pokynov pre inStalaciu v navode MOVIDRIVE® MDX60B/61B, v priru¢kach
zbernic a v tejto priru¢ke (— Kap. Indtalacia).

Ako externy snimac polohy pouzite snimac¢ absolutnej polohy (pripojenie na kartu
DIP11B, X62). Dodrzujte tiez pokyny na instalaciu a uvedenie do prevadzky uvedené
v prirucke "MOVIDRIVE® MDX61B Karta snimaéa absolutnej polohy DIP11B".

Pripravné prace

Pred uvedenim do prevadzky aplikacie "RozSirené polohovanie po zbernici" vykonajte
nasledujuce kroky:

* Prepojte konektor "Xterminal" na menici cez doplnok UWS21A (sériové rozhranie)
s portom pocitata PC COM.

« Nainstalujte softvér MOVITOOLS® (Verzia 4.20 a vyssie).
* Uvedte meni¢ do prevadzky pomocou softvéru "MOVITOOLS/Shell".
— Meni¢ MDX61B s asynchrébnnym motorom: Prevadzkové rezimy CFC / riadenie
VFC-n
— Meni¢ MDX61B so synchronnym motorom: Prevadzkové rezimy SERVO

* Len pre prevadzku s externym snimacom polohy (snima¢ absolutnej polohy alebo
prirastkovy snimac polohy):

— Snimac absolutnej polohy: Uvedte do prevadzky kartu snimaca absolutnej polohy
DIP11. Nastavte parametre P942 ... P944 (— prirucka "MOVIDRIVE® MDX61B,
karta snimaca absolutnej polohy DIP11B").

— Prirastkovy snimaé polohy: Nastavte parametre P942 ... P944 Citatel faktora
snimaca polohy, Menovatel faktora snimaca polohy a Uprava mierky externého
snimaca polohy v programe Shell. Podrobny popis parametrov je uvedeny
v priruke "Polohovanie a sekvenéné riadenie IPOSPIUS®",

* Vyberte v polozke menu [MOVITOOLS] / [Shell] / [Startup] (Uvedenie do prevadzky)
technologicku funkciu "Roz&irené polohovanie po zbernici".

* Privedte signal "0" na svorku DIZQ "/CONTROLLER INHIBIT/" (blokovanie riadiacej
jednotky).
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(‘@ Uvedenie do prevadzky
@ Spustenie programu "RozSirené polohovanie po zbernici"

5.3 Spustenie programu "RozSirené polohovanie po zbernici"

Vseobecne » Spustte [MOVITOOLS] / [Shell].

* Vyberte [Startup] (Spustenie) / [Extending positioning via bus] (RozSirené
polohovanie po zbernici).

'P SHELL MOYITOOLS® MOVIDRIVES B

File | Startup Parameters Display Extras Mindow Help
= .Select Technolagy Fumckion, .
R ML

Ma  Dip Statbip,..
Lirear matar. .

]

ranual Operation.

Positioning via Bus

ed positioning via bus
Modula Positioning
Flying sat
Absolute positioning
Sensor based positioning via bus
Certer winder
Table positioning via figldbus
Bl Té_hle\Pg'sitinning.

o] araneter saved /

11013AEN

Obr. 14: Spustenie programu "RozS$irené polohovanie po zbernici"
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Uvedenie do prevadzky (‘@

Nastavenie
parametrov
zbernice

Spustenie programu "RozSirené polohovanie po zbernici" @

Po spusteni programu "RozSirené polohovanie po zbernici" sa nacitavaju vSetky
délezité parametre pre "RozSirené polohovanie po zbernici".

Ak do menica nebol este vloZeny Ziadny platny aplikaény modul, zobrazi sa po spusteni
aplikacie "RozS8irené polohovanie po zbernici" nasledujuce okno.

F=i Extended positioning via bus

2| @

sl

-Fieldbus parameter

Fieldbus type

Buszs address

Timeout wvalue

Timeout response !RAPID STOPIWARNG;!

Baud rate |'II kEaud j

DI00: /Contraller inkibit
DI01: Enable

DI0Z: Fault Reset

DI03: Reference Cak
DI04: ALimit swaitch Chw
DI05: ALimit switch CEW

Lancel | ot Back Mext >

Sl Feer-to-Peer | Changed  |PROFIBUS DP | A

11014AEN

Obr. 15: Nastavenie parametrov zbernice

V tomto okne musite vykonat nasledujlce nastavenia:

Nastavenie parametrov zbernice: Nastavte parametre zbernice. Pevné parametre
su blokované a nemézu byt zmenené.

Systémova zbernica (SBus) sa mdzZe hocikedy nastavovat, nepotrebuje Ziadny
doplnok.

Ak je na zasuvnej pozicii pre kartu zbernice zasunuta karta (DFP, DFI, DFC, DFD
alebo DFE), mdze sa naviac vybrat aj zbernica PROFIBUS, INTERBUS, CAN,
DEVICENET alebo ETHERNET.

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovanie po zbernici
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Nastavenie
faktora upravy
mierky drahy
a rychlosti

34

Uvedenie do prevadzky
Spustenie programu "RozSirené polohovanie po zbernici"

V tomto okne sa nastavuju faktory Upravy mierky drahy a rychlosti.

F=; Extended positioning via bus

== S ]

Source actual position IMOTOR ENC. (X15) j

—Calculation of the scaling

Diameter of driwving wheel j IZDD mm LI
Gearing ratio |12.34
external ratino !l
Unit for speed lm,”min j
Blig2el ot glnsiliibe encad en Ihi.-:-,r j
encoder resolution |1 1na mm

| Calculation I

—Scaling factor for distance

; = ing/ |
Distance |lDl

Increments

—Scaling factor for =speed

[22759 [Unit]

0 t ; ]
wmerator e n/min

Denominator |166EI

D100: AContraller inhibik
LI Enable

DI0Z: Fault Aeset
o0
oo
Do

=t

3: Reference Cok
4 ALimit switch Cw
5 fLirnit zwitch CCW

Cancel | <¢ Back Mext »»

S0 ac Peer-to-Peer | Changed |PROFIBUSCP | o

11015AEN
Obr. 16: Nastavenie Upravy mierky

V tomto okne musite vykonat nasledujlce nastavenia:

* Pole pre vyber zdroja skutoénej polohy: Vyberte snimac polohy, ktorym sa bude
vykonavat meranie drahy pre polohovanie:

— MOTOR ENCODER (snima¢ polohy na motore) (X15).

— EXT. ENCODER (externy snimac polohy) (X14) ak je pouzity inkrementalny
snimac polohy ako externy snimac polohy.

— ABSOLUTE ENCODER (snimac¢ absolutnej polohy) (DIP) ak je pouzity absolutny
snimac polohy ako externy snima¢ polohy alebo snima¢ polohy na motore.

Ak pouzivate snima¢ absolutnej polohy, musite kartu DIP11B uviest do prevadzky este
pred uvedenim do prevadzky aplikatného modulu "RozSirené polohovanie po zbernici"!
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Uvedenie do prevadzky (‘@

Vypocet faktorov
Upravy mierky

Spustenie programu "RozSirené polohovanie po zbernici" @

Priklad 1: Snima¢ polohy na motore alebo snimaé absolutnej polohy na
hriadeli motora (zdroj skuto€nej polohy)

— V dialégovom poli "Diameter of driving wheel" (priemer hnacieho kola) alebo
"Spindle slope" (stupanie vretena) (len pri snimaci polohy na motore) vyberte
prislu$nt mernu jednotku. MoZete vybrat mernt jednotku milimeter [mm] alebo
desatinu milimetra [1/10 mm].

— V poli "Gearing ratio" zadajte prevodovy pomer prevodovky a v poli "External
ratio" zadajte prevodovy pomer predlohy.

— V poli "Unit for speed" vyberte mernu jednotku rychlosti (otaCok) medzi [mm/s],
[m/min] a [1/min].

— Pri polohovani so snima&om absolutnej polohy vyberte v poli "Place of absolute
encoder" (umiestnenie snimaca absolutnej polohy) poloZzku "Motor shaft"
(na hriadeli motora).

— Kiliknite na tla€idlo <Calculation> (vypocet). Program vypocita faktory Upravy
mierky pre "drahu" a "rychlost".

Priklad 2: Externy snima¢ polohy alebo snimaé¢ absolutnej polohy na trati
(zdroj skutoénej polohy)

Pri pouziti externého snimaca polohy alebo snimaca absolutnej polohy na trati sa
musi faktor Gpravy mierky drahy vypoditat rué¢ne. Faktor Gpravy mierky pre rychlost
sa mdze vypoditat automaticky (— nasledujlci odsek) alebo ru¢ne (— priklad 2).

Automaticky vypocet faktora tupravy mierky rychlosti:

* Vyberte v dialdbgovom poli "Source actual position" (zdroj skuto€nej polohy)
polozku "Motorencoder" (snima¢ polohy umiestneny na motore).

* V poli "Diameter of driving wheel" (priemer hnacieho kola) alebo "Spindle slope"
(stupanie vretena) zadajte hodnotu. Mernu jednotku [mm] alebo [1/10 mm]
mozete vybraf v susednom poli.

* V poliach "Gearing ratio" (prevodovy pomer prevodovky) a "External ratio"
(prevodovy pomer predlohy) zadajte prislusné hodnoty prevodovych pomerov.

» Kliknite na tlac¢idlo <Calculation> (vypocet). Faktor upravy mierky rychlosti
vypocita program.

Vypocet faktora upravy mierky drahy:

» V dialégovom poli "Source actual position" (zdroj skutoCnej polohy) vyberte
polozku "External encoder" (externy snimac polohy) alebo "Absolute encoder”
(snima¢ absolutnej polohy). Pri polohovani so snimacom absolutnej polohy
vyberte v poli "Place of absolute encoder" (umiestnenie snimaca absolutnej
polohy) polozku "Way" (na drahe).

» V skupine okien "Scaling factor for distance" (Faktor Upravy mierky drahy) v poli
"Increments" (prirastkové impulzy) zadajte poCet impulzov snima¢a na mernu
jednotku drahy. Mernou jednotkou impulzov je vzdy prirastok [inc]. V poli
"Distance" (vzdialenost) zadajte prislusnu vzdialenost (dizku drahy).

» V skupine okien "Scaling factor for distance" (Faktor Upravy mierky drahy) v poli
"Unit" (merna jednotka) zadajte mernu jednotku faktora Upravy mierky drahy.
VSetky ostatné udaje napr. softvérovy koncovy spinac, referenény posun alebo
cielova poloha budu zobrazované v zadanych mernych jednotkach.

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovanie po zbernici
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(‘@ Uvedenie do prevadzky

@ Spustenie programu "RozSirené polohovanie po zbernici"

Prepocet
dréhového
rozlisenia

v pouZzivatelskych
mernych
jednotkach

Faktor dpravy mierky drahy (impulzy / draha) sa pouziva na uréenie mernej jednotky
drahy (napr. mm, otacky, ft). Pri polohovani so snimagom polohy na motore sa méze
faktor Upravy mierky drahy vypocitat automaticky. Pri automatickom vypocte sa mézu
vybrat nasledujice merné jednotky:

« mm
« 1/10 mm

Pri pouziti externého snimaca polohy alebo snimaca absolutnej polohy na trati sa musi
faktor Gpravy mierky drahy vypocitat ru¢ne (— priklad 1 a 2).

Priklad 1: Pohon sa ma polohovat podla snima¢a absollitnej polohy na trati.
Rychlost sa bude zadavat v mernej jednotke [m/min].

+ Udaje o pohone:

— Prevodovy pomer prevodovky (i gear unit) = 12,34
— Prevodovy pomer predlohy (i additional gear) = 1
— Priemer pojazdového kola = 200 mm

+ Udaje o snimagi polohy:

— Typ: Snimac absolutnej polohy Stahltronik WCS3

— Fyzické rozliSenie = 1 prirastkovy impulz / 0,8 mm

— Uprava mierky snimada, P955 = x8 (— automatické nastavenie pri uvedeni
do prevadzky doplnkovej karty DIP11B).

» Automaticky vypocet faktora Upravy mierky rychlosti:
Citatel' / menovatel = 32759 / 1668 mernych jednotiek [m/min]
* Rucny vypocet faktora Upravy mierky drahy:

— Elektrické rozliSenie = 1 prirastkovy impulz / 0,8 mm x P955 (parameter Gpravy
mierky snimaca)
Vysledok: 1 prirastkovy impulz / 0,8 mm x 8 = 8 [inc/0,8 mm]

Vysledok: impulzy / draha = 80 / 8 [mm]

Priklad 2: Pohon sa ma polohovat na externy snimac¢ polohy na trati.
+ Udaje o pohone:

— Prevodovy pomer prevodovky (i gear unit) = 12,34

— Prevodovy pomer predlohy (i additional gear) = 1
+ Udaje o snimagi polohy:

— Fyzické rozlisenie = 1024 prirastkovych impulzov / otacku
— Priemer pojazdového kola (dcarrying wheer) = 65 mm
— Uprava mierky snimaca P944 = x2

* Ruény vypocet faktora Upravy mierky drahy:

— Impulzy = pocCet prirastkovych impulzov / otaCku x 4 x P944
Impulzy = 1024 prirastkovych impulzov / otd¢ku x 4 x 2 = 8192 prirastkovych
impulzov

— Draha = IT X dcarrying wheel
Draha = 3,14 x 65 mm = 204,2 mm

Vysledok: Impulzy / drahu = 8192 / 204 mernych jednotiek [mm]

Ak citatel (impulzy) alebo menovatel (draha) nie su celé Cisla, dosiahnete vysSiu
presnost, ak Citatela a menovatela rozsirite o rovnaky nasobok (napr. 10, 100, 1000, ...).
RozSirenie zlomku nespdsobi obmedzenie rozsahu pojazdu. Maximalna hodnota pre
"impulzy" alebo "drahu" je 32767.
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Prepocet rychlosti
v pouZivatelskych
mernych
Jednotkach

Spustenie programu "RozSirené polohovanie po zbernici" @

V skupine okien "Calculation of the scaling" (vypocet Upravy mierky) mdzete v roletovom
menu "Unit for speed" (merna jednotka rychlosti) vybrat jednu z troch mernych
jednotiek; faktory upravy mierky sa vypocitaju automaticky. Merné jednotky rychlosti:

e 1/min
e mm/s
*  m/min

Ak chcete zadavat rychlost v inych mernych jednotkach, mézete faktor Upravy mierky
rychlosti vypoditat (— nasledujuci priklad).

Priklad 1: Pohon sa ma polohovat podla snima¢a absolitnej polohy na trati.
Rychlost sa ma zadavat v mm/s.

+ Udaje o pohone:

— Prevodovy pomer prevodovky (i gear unit) = 15,5
— Prevodovy pomer predlohy (i additional gear) = 2
— Priemer hnacieho kola (dgive wheel) = 200 mm

+ Udaje o snimagi polohy:
— Typ: Linearny drahovy meraci systém Stahltronik WCS2
Ifyzické rozlienie = 0,833 mm A 1,2 prirastkovych impulzov/mm
Uprava mierky snimaca, P955 = x8 (— automatické nastavenie pri uvedeni
do prevadzky doplnkovej karty DIP11B)

Citatel = igear unit ¥ Iadditional gear X 60
Citatel = 15,5 x 2 x 60 = 1860
* Menovatel = IT X dgive wheel (alebo stupanie vretena)
Menovatel = 3,14 x 200 = 628
Merna jednotka = mm/s
Ak citatel alebo menovatel nie su celé Cisla, dosiahnete vy$siu presnost, ak citatela
a menovatela rozsirite o rovnaky nasobok (napr. 10, 100, 1000, ...). RozSirenie zlomku

nespdsobi obmedzenie rozsahu pojazdu. Maximalna hodnota pre Citatela alebo
menovatela je 32767.

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovanie po zbernici
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Nastavenie
c¢asov ramp
a obmedzeni

Uvedenie do prevadzky
Spustenie programu "RozSirené polohovanie po zbernici"

H=; Extended positioning ¥ia bus

0| |0 S| ¢ 20

Software limit switch COW Sgoftware limit switch CIT
|—lDDD [t ] |lDDD [rera]
Use Hardware limit switch IYES j
Reference Offset |D [1am ]

Reference trawvel type ]<—~ [ v

Maximum values

Max. motor speed in Automatic 1000 [1/min]
Mes 50,917 [m/min]
Max. motor speed in Jog Mode i000 [1/min]
SlEz2I [t/ min]
Mmax speed control 3000 [1/min]
@ D100 MContraller inhibit {LE T LB LW
" ] 1: Enable
@& DI0Z Fault Rezet
@ D03 Reference CAM | | | [mm1
@ DI04 Aimit switch CWw -1000 -500 0 500 1
@ DID5: ALimit switch COW
LCancel I 4 Back | Mewt > I
Bl Fecr-to-Pesr | Changed  |PROFIBUSCP | o
11016AEN

Obr. 17: Nastavenie ¢asov ramp a obmedzeni

V tomto okne musite zadat polohu softvérovych koncovych spinacov, referenény
posun, druh referenénej jazdy ako aj éasy ramp a obmedzenia. Udaje sa zadavaju
v pouzivatelskych mernych jednotkach upravy mierky.

» V poliach "Software limit switch left / right" zadajte polohy softvérovych koncovych
spinacov (favy a pravy). Dbajte na to, aby polohy softvérovych koncovych spinacov
boli na drahe vo vnutri medzi mechanickymi koncovymi spinacmi a aby neprekryvali
referencny bod. Ak v oboch poliach zadate hodnotu "0", su softvérové koncové
spinace deaktivované.

* V poli "Reference offset" zadajte referenény posun. Referenény posun koriguje
nulovy bod stroja. Plati vztah:

Nulovy bod stroja = referenény bod + referenény posun
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Spustenie programu "RozSirené polohovanie po zbernici"

C 0N

Uvedenie do prevadzky

@7

» Vo vyberovom poli "Reference travel type" vyberte spravny druh referenénej jazdy
(0 ... 8). Druh referentnej jazdy urCuje stratégiu referencnej jazdy pre urCenie
nulového bodu stroja alebo zariadenia. Premenna IPOSPUS® 11127 ZeroPulse
$pecifikuje, ¢i ma referencéna jazda reagovat na zmenu hrany impulzu referenénej
vacky ("0") alebo na nasledujici nulovy impulz snimaga polohy ("1"). Hodnotu
premennej IPOSPUS® H127 mozno zmenit kompilatorom IPOS.

el

55260AXX

= 1

CAM
54947AXX

] ] .\

:‘/—-

CAM
54948AXX

I

54949AXX

= 1

54950AXX

I

54951AXX

] I

CAM
54952AXX

|

CAM
54953AXX

I

54951AXX
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Typ 0: Referenc¢ny bod je prvy nulovy impulz vlavo od polohy
zaciatku referen¢nej jazdy.

Typ 1: Referencny bod je lavy koniec referenénej vacky.
Nulovy bod stroja = referenény bod + referenény posun

H127 = "1" Referenéna jazda na nulovy impulz snimaca polohy
H127 = "0" Referen¢na jazda na zmenu hrany

Typ 2: Referencny bod je pravy koniec referenénej vacky.
Nulovy bod stroja = referenény bod + referenény posun

H127 = "1" Referenéna jazda na nulovy impulz snimaca polohy
H127 = "0" Referen¢na jazda na zmenu hrany

Typ 3: Referenény bod je pravy mechanicky koncovy spinac. Nie je
potrebna ziadna referenéna vacka. Po odchode z mechanického
koncového spinaca (kladna hrana) pohon eSte pokracuje v jazde od
koncového spinaca o 4096 prirastkovych impulzov.

Nulovy bod stroja = referenény bod + referenény posun + 4096

Typ 4: Referencny bod je lavy mechanicky koncovy spinac. Nie je
potrebna ziadna referené¢na vacka. Po odchode z mechanického
koncového spina€a (kladna hrana) pohon este pokrac¢uje v jazde od
koncového spinaca o 4096 prirastkovych impulzov.

Nulovy bod stroja = referenény bod + referenény posun + 4096

Typ 5: Ziadny referenény chod. Referenény bod je momentalna
poloha bez vztahu k nulovému impulzu.

Nulovy bod stroja = momentalna poloha + referenény posun

Typ 6: Referencny bod je pravy koniec referenénej vacky.

Zaciatok suradnicového systému stroja =
referencny posun

referenény bod +

Typ 7: Referenény bod je lavy koniec referennej vacky.

Zaciatok suradnicového systému stroja =
referenény posun

referenény bod +

Typ 8: Ziaden referenény chod. Referenény bod je momentalna
poloha bez vztahu k nulovému impulzu. Na rozdiel od typu 5 sa mbze
referenéna jazda typu 8 vykonat aj ak stav systému nie je nastaveny
na "A".

Nulovy bod stroja = momentalna poloha + referenény posun
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(‘@ Uvedenie do prevadzky
@ Spustenie programu "RozSirené polohovanie po zbernici"

Nastavenie » Vskupine "Ramp values" musite zadat ¢asy ramp pre krokovanie a pre automaticku
c¢asov ramp prevadzku v poliach "Ramp value jog mode" a "Ramp value auto mode (1) and (2)".
pre krokovanie Prepinanie medzi rampou 1 a rampou 2 v automatickej prevadzke sa vykonava
a pre automaticku bitom 15 v slove vystupnych udajov o procese 1. PrisluSné zrychlenie sa zobrazuje
prevadzku v mernych jednotkach [mm/sz].

Doba rampy sa vzdy vztahuje na otacky 3000 min~".

Pri dobe rampy 1 s by sa teda pohon zrychlil za dobu 500 ms na rychlost otacok 1500 min~".

Nacitanie Po uloZeni udajov do paméti sa zobrazi okno pre nacitanie do meni¢a [Download].

Yo Extended positioning via bus

D=0 Skl ¢ 2@

Fleasze click 'Help', to getinformation about the wiring of the terminals and the values of the
parameters.

% Help I

To complete the commissioning of 'Positioning wia bus', please press the 'Download' buttan.

| [T Runextended startup

¢ Don't change IPOS-Programm
% Download zeries [POS prograre

ictual IPOS program version: (MO B] ISERPROGRAM Y 1.05
[Mew [POS program version: (MO E) Wo1.08

DI00: AController inhibit
DI01: Enable

DI0Z: Fault Reset

DI03: Reference Cak
D04 ALimnit switch CWwW
D105: ALimit gwitch COW

LCancel ¢ Back, Download

OMlire |F‘eer-t0-Peer | iC.ﬂ.NUpen 1 | ]

10824AEN
Obr. 18: Okno Download

Stlacte tlaCidlo <Download>. V meni¢i sa automaticky vykonaji vsetky potrebné
nastavenia a spusti sa program IPOSP'US® "Roz&irené polohovanie po zbernici".
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Uvedenie do prevadzky (‘@

Spustenie programu "RozSirené polohovanie po zbernici" @

Po ukonceni nacitania (Download) sa objavi otazka, ¢i chcete prepnut na monitor.
V monitorovacom rezime mézete diagnostikovat vasu aplikaciu a kontrolovat riadiace

signaly.

Information l

ij'\?‘) Startup of bus positioning successful,

Start bus positioning monikar?

Ja Mein |

11023AEN

Obr. 19: Spustit monitor: &no/nie
Pri stlaceni <Yes> prepnete do monitoru a v fnom mozete spustif pozadovany
prevadzkovy rezim. Ak stlacite No, vratite sa do MOVITOOLS/Shell.

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovanie po zbernici
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5 (‘CD Uvedenie do prevadzky

@ Spustenie programu "RozSirené polohovanie po zbernici"

Monitor Ak sa "RozSirené polohovanie po zbernici" spusti opakovane, uz po uvedeni do
prevadzky, zobrazi sa ihned monitor.

Y Extended positioning via bus
0| 2|0 & k8| @ 2| @
Monitor "'Positioning via bus’
& Decoded View |® Hexadecimal View |
7 Monitor mode ™ Cantral Send P |
PO1: Controlword 2 Pl1: Statusword
199999909 (00009090909 | CrLNET (999000009 (2]
LS | | dertr. inbibitiznable Limt switch GO |
Ramp 2 Enablefapid stop Litmit swwitch G
free Enakle/stap Errar
Halt regulation Brake released
.83 C Integrator 1 Target pozition reached
Jog - Parameter zet 1 IPOS reference
Jog + Reset fault Irverter ready
Start  free Mitor turning
P0O243: Setpoint position Pl2/3: Actual position
3 0[inc] | 0finc] [3]
PO4: Setpoint speed Pl4: Actual speed
3] | 0 [1 /] | 0 [ mi] [3]
PO5: Start ramp P15: Activ current
B 0 {ms] | 0[%] [3]
POB: Stop ramp Pl6: Device utilisation
(3 0fms] | 5[] 3]
g BIH%I a"C-:ntlrc-IIer inhibit
. Ehable
[4]7O D02 Fault Reset [5]
@ DI03: Reference CAM
@ DI04 Mo function
@ DI0&: Mo function
EEIHCB" << Back Eummissiuning |
S0 Feer-to-Peer | Changed  |PROFIBUS DR | 4
11018AEN

Obr. 20: Monitor rozSireného polohovania po zbernici

[1] PO1 riadiace slovo 2, dekbédované na jednotlivé bity

[2] PI1 Stavové slovo, dekédované na jednotlivé bity

[3] Udaije o procese v dekadickom zobrazeni a v poZivatelskych mernych jednotkach
[4] Stav binarnych vstupov zakladnej jednotky

[5] Umiestnenie softvérovych koncovych spinaov a okamzita poloha pohonu

Nové uvedenie Ak chcete urobit nové uvedenie do prevadzky, stlacte tlacidlo <Startup> (Uvedenie do
do prevadzky. prevadzky). Zobrazi sa okno na nastavenie parametrov zbernice (— odsek "Nastavenie
parametrov zbernice").
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Uvedenie do prevadzky
Parametre a premenné IPOSplus®

5.4 Parametre a premenné IPOSP!Us®

Pri uvedeni do prevadzky sa automaticky nastavia nasledujuce parametre a premenné
IPOSP'US® g pri stlateni Download sa vloZia do menica:

C &9,
@ I

Cislo parametra P...
100
101

300
301
302

600
601
602
603
604
605
606
610
611

612
613
614
615
616
617

620
621

630
631
632
633
634
635
636
637

700
730

813
815
816
819

831

836

8461
8462

8335
8336
8337
8338
8339
8919
8920
8340
8341
8342
8343
8344
8345
8346
8347

8350
8351

8352
8353
8354
8355
8356
8357
8358
8359

8574
8584

8600

8602

8603

8606

8610

8615

‘ Index ‘ Popis

Zdroj ziadanej hodnoty
Riadiaci zdroj

Otacky 1, Start-Stop
Minimalne otacky 1
Maximalne otacky 1

Binarny vstup DIO1
Binarny vstup DI02
Binarny vstup DI0O3
Binarny vstup DI04
Binarny vstup DI05

Binarny vstup DI06 (len MDX61B)
Binarny vstup DI06 (len MDX61B)

Binarny vstup DI10
Binarny vstup DI11
Binarny vstup DI12
Binarny vstup DI13
Binarny vstup DI14
Binarny vstup DI15
Binarny vstup DI16
Binarny vstup DI17

Binarny vystup D001
Binarny vystup D002

Binarny vystup D010
Binarny vystup D011
Binarny vystup D012
Binarny vystup D013
Binarny vystup D014
Binarny vystup D015
Binarny vystup D016
Binarny vystup D017

Prevadzkovy rezim
Funkcia brzdy 1

Adresa systémovej (Sbus)
zbernice

Prekrocenie ¢asového limitu
systémovej zbernice (Sbus)

Prenosova rychlost systémovej

zbernice (baud)
Casovy limit zbernice (timeout)

Reakcia na prekro¢enie ¢asového

limitu (timeout) priemyselnej
zbernice

Timeout reakcie systémovej
zbernice

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovanie po zbernici

Hodnota
Zbernica
Zbernica

0
0

Nastavitelné cez operatorské
rozhranie

Uvolnenie/Rychle zastavenie
Ziadna funkcia

Referenéna vacka

/Koncovy spina¢ pravy
/Koncovy spinac lavy

Zmena nie je mozna

Zmena nie je mozna

Ziadna funkcia

/porucha
Pripraveny na prevadzku

Ziadna funkcia

...&IPOS
ZAP

Nastavitelné cez operatorské
rozhranie

5
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(‘@ Uvedenie do prevadzky
@ Parametre a premenné IPOSplus®

Cislo parametra P... ‘Index ‘Popis Hodnota

870 8304 Popis ziadanej hodnoty PA1 Riadiace slovo 2
871 8305 Popis ziadanej hodnoty PO2

872 8306 Popis ziadanej hodnoty PO3

873 8307 Popis skuto¢nej hodnoty PI1 IPOS PO-Data
874 8308 Popis skuto¢nej hodnoty PI2

875 8309 Popis skuto¢nej hodnoty PI3

876 8622  Uvolnenie dat PO ZAP

900 8623 Referenény posun (offset) o . .
903 8626  Typ referencného chodu Nastavileiny cez operatorsks
941 Zdroj skuto€nej polohy

Premenna IPOSP!Us® Popis

HA1 Max. otaky motora — automatika

H2 Max. otaky motora — krokovanie

H3 Faktor Upravy mierky drahy — Citatel

H4 Faktor upravy mierky drahy — menovatel

H5 Faktor apravy mierky rychlosti — Citatel

H6 Faktor upravy mierky rychlosti — menovatel

H7 Odozva 1

H8 Odozva 2

H102 Priemer hnacieho kola (x1000)

H103 Prevodovy pomer prevodovky (x1000)

H104 Prevodovy pomer predlohy (x1000)

H115 Prepina¢ zbernice SBUS

H125 Smernik na premennu Scope H474

H126 Smernik na premennu Scope H475

H127 Referen¢na jazda na nulovy impulz snimaca polohy
H496 SLS_right Softvérovy koncovy spina¢ pravy (INCR)

H497 SLS_left Softvérovy koncovy spinac lavy (INCR)

H509 ActPos_Abs Skuto¢na poloha DIP

H510 ActPos_Ext Skuto¢na poloha X14

H511 ActPos_Mot Skuto€na poloha X15

H1002 Oneskorenie Scope

Tieto parametre a premenné IPOSP!YS® po uvedeni do prevadzky nesmu byt menené!
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Uvedenie do prevadzky (‘@

5.5

Priklad

Zapisovanie premennych IPOSplus® @

Zapisovanie premennych IPOSPUs®

Premenné IPOSPIS® mozno podas prevadzky zapisovat pomocou programu "Scope”
v MOVITOOLS®. Zapisovanie je mozné len pre menice MOVIDRIVE® MDX61B.

Na zapisovanie su k dispozicii dve 32 bitové premenné IPOSPIUS® H474 a H475.
Pomocou dvoch premennych (H125/H126) — smernikov na premenné H474 a H475
mozno programom "Scope" zapisovat [ubovolni premennu IPOSPIUS®.

* H125 — Scope474Pointer
* H126 — Scope475Pointer

Cislo premenne;j IPOSPIUS®  kiora sa ma zapisovat programom "Scope" (prehlad),
samusi zadatf v okne premennych assemblera / kompilatora IPOS do niektorej
premennej — smernika H125 alebo H126.

Zapisovat sa ma premenna IPOSPUS® H511 Aktudina poloha motora. Postupuijte
nasledovne:

» 'V programe "Scope", v okne premennych zadajte do premennej H125 hodnotu 511.

i 1POS Variables =10l x|
Identifier Value <]
Hiz4 o |

HlZa a

H127 [} -
L[_I Mo

10826AXX

* V programe "Scope" vyberte polozku menu [File] / [New] a nastavte kanal 3
[Channel 3] na IPOS Variable H474 LOW (dolna) a kanal 4 na IPOS Variable H474
HIGH (horna). Program "Scope" teraz zapisuje hodnotu premennej IPOSPUS® H511.

@ Tiooeracive Meazurement Y alues

) Data available Channel 1 ctual speed [rpm] =

I Recording active Channel E:ISEtF":'i”t speed [rpm] LI
Channel 3{IPOS Variable H474 LOW [
BUETE R PO S - anable H474 HIGH

10827AEN

«  Kopirovanie smernikovych premennych na premenné IPOSPIUS® H474 alebo H475
sa vykonava v programe IPOSPIUS® y (ilohe TASK 3.

« Rychlost vykonavania uUlohy Task 3 (prikazov/ ms) zavisi na vyuZiti procesora
v MOVIDRIVE® MDX61B.

* Premenna H1002 obsahuje ¢as (ms), ktory potrebuje uloha Task 3 na kopirovanie
hodnét zo smernikovych premennych do premennych IPOSPIUS® H474 a H475. Ak je
tato hodnota 0, trva kopirovanie menej ako 1 ms.
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Prevadzka a servis
Spustenie pohonu

6 Prevadzka a servis
6.1 Spustenie pohonu

RezZimy
prevadzky

Po nagitani (download) sa stladenim "Yes" ("Ano") dostanete k monitoru aplikacie

"Extended positioning via bus" (Roz8irené polohovanie po zbernici). Prevadzkovy rezim

moZete menif pomocou bitov 11 a 12 riadiaceho slova "PO1: Control word 2".

Pri spustani pohonu dodrzujte nasledujlice pokyny. Toto plati pre vSetky prevadzkové

rezimy:

* Binarne vstupy DIGQ "/CONTROLLER INHIBIT/" a DI&3 "ENABLE/RAPID STOP"
musia obdrzat signal "1".

* Pri riadeni cez priemyselnu alebo cez systémovu zbernicu: Nastavte riadiaci
bit PA1:0 "CONTROLLER INHIBIT/ENABLE" do "0" a riadiace bity PA1:1
"ENABLE/RAPID STOP" a PA1:2 "ENABLE/STOP" do "1".

Slovo vystupnych Udajov o procese 1 (PO1) ma nasledujlice priradenie:
» PO1: Riadiace slovo 2

|15]14]13[12]11]10] 9[8[ 7|6 | 5[4 [3]2]|1[0]

[ Blokovanie riadiacej
jednotky/uvolnenie
Uvolnenie/rychle

zastavenie

/SW koncovy spinaé

Rampa 1/2 (4 PD)

Rezervované Uvolnenie/stop

Vyber rezimu 2! Riadené zastavenie

Vyber rezimu 20 Prepinanie ramp

Prepinanie sady

Krokovani
okovanie parametrov

Krokovanie + Reset po poruche

Start Rezervované

Doplnkova funkcia "Volna jazda cez softvérové koncové spinace" je k dispozicii len
v rezime krokovania (Bit 15:/Volna jazda cez SW koncové spinace) v spojeni
s MOVIDRIVE® MDX61B.

* Krokovanie (DI11 ="1" a DI12 = "0")

— Pri krokovani sa pohyb pohonu vpravo a vlavo ovlada pomocou bitov 9 a 10
v riadiacom slove 2 (PO1).

— Rychlost krokovania sa méze menit a je zadavana riadiacou jednotkou (PLC)
po zbernici.

* Referenény rezim (DI11 ="0" a DI12 ="1")

V referenénom rezime sa referen¢na jazda spusti bitom 8 v riadiacom slove 2 (PO1).
Referenénou jazdou sa stanovi referenény bod (nulovy bod stroja) pre absolutne
polohovanie.
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Spustenie pohonu @

+ Automaticka prevadzka (DI11 = "1" a DI12 = "1")

Cielova poloha je vztiahnuta na nulovy bod stroja, ktory bol predtym stanoveny
referencnou jazdou. Referenéna jazda je nevyhnutna.

Maximalna moZna pojazdova dradha zavisi od nastavenej mernej jednotky drahy.
Priklady:

* Merna jednotka drahy [1/10 mm] — pojazdova draha = 3,27 m
* Merna jednotka drahy [mm] — pojazdova draha = 32,7 m
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@ Monitorovaci rezim

6.2 Monitorovaci reZzim

V monitorovacom reZime aplikacie "Roz8irené polohovanie po zbernici" sa zobrazuju
Udaje, ktoré sa prenasaju po zbernici. Vstupné a vystupné udaje o procese sa cyklicky
nacitavaju a zobrazuju sa hexadecimalne.

"+ Extended positioning via bus !El m

EE == S R A

Monitor 'Positioning via bus’

<& Decoded View |® Hexadecimal View |
i+ Monitar mode = Control Send Pa I
PO1: Controlword 2 PI1: Statusword
11— 90999909 90000000 | CRLNET |999990000 [2]
."‘Sl.l'\l'i_sl | éorrtr.inhib'rt!enable Limit switch CC\-I‘\J' |
Ramp 2 Enablerapid stop Limit switch Cuy
fres Enabletztop Etror
Halt regulation Brake released
i EC Integrator 1 Target position reached
Jiog - Parameter et 1 IPOS reference
Jog + Reset fault Inverter ready
Start  free hctar turning
P0O2{3: Setpoint position PI2£3: Actual position
13] I 0 [inc] | 0 finc] 3]
PO4: Setpoint speed Pl4: Actual speed
3] ! 01 rin] | 0 [1/min] [3]
PObL: Start ramp PI5: Activ current
R 0 {ms] | 0(%] [3]
POB: Stop ramp Pl6: Device utilisation
3] i 0 [ms] | 5 [%] [3]
= BIHEI: /Controller inhibit
|l : Enable
[4]——@ DI Fault Freset [5]
@ DI03: Reference CaM
@ DI04: No function
@ DI0S: Mo function
<< Back Commizsioning |
S Feer-to-Peer | Changed  |PROFIBUS DR | Y
11018AEN

Obr. 21: Monitorovaci rezim

» Vstupné a vystupné udaje o procese sa zobrazuju v strede okna.

 Zdroj riadiacich prikazov sa moze prepinat pomocou oznacenia vyberového policka
"Monitor" alebo "Control":

— Monitor: Udaje o procese sa naditavaju po zbernici z nadradenej riadiacej
jednotky.

— Control: Udaje o procese zadava pogitaé PC. Pohon mozno riadif bez nadradenej
riadiacej jednotky pomocou pocitata PC. Jednotlivé bity riadiaceho slova PO1
mdZzete nastavovat alebo nulovat pomocou mysi. Hodnoty v poliach PO2 "Ziadana
hodnota rychlosti" a PO3 "Cielova poloha" musite zadavat ako ¢iselné hodnoty.
Udaje o procese poslete do meniéa stlagenim tlagidla <Send PO>.
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6.3 Krokovaci rezim

+ PO1:12="0"aPO1:11="1"

Krokovanie sa pouziva pri servisnych pracach, na pohybovanie pohonom nezavisle
od automatického rezimu. Pre krokovanie nie je potrebna predchadzajuca referenéna

jazda.
¥ Extended positioning via bus
BElE T R
Monitor 'Positioning via bus’
<& Decoded View |® Hexadecimal Viewl
" Monitar mode &+ Cantral Send P, I
PO1: Controlword 2 Pl1: Statusword
099009000 90000029 | CHRLNMBET  |P099T900
EWLS| | dnrrtr.inhih'rt!enahle Limit swwitch GOV |
Ramp 2 Enakleitapid stop Limit sswitch CY
free Enablefstop Error
_ e Hailt regulation Brake releazed
E Mo Integrator 1 Target position reached
Jog - Farameter set 1 IPOS reference
Jog + Reset fault Inverter ready
Start  free Motor turning
P02{3: Setpoint position P12{3: Actual position
o | fine] | 0 finc]
PO4: Setpoint speed Pl4: Actual speed
[1000  [iémin] | 0[1/min]
PObL: Start ramp PI5: Activ current
[1000 | mel | 0[z]
POb: Stop ramp Pl6: Device utilisation
[1000 | ms) | 5[]
@ DIOD: Contraller inhibit
@ DI01: Enable
@ DI0Z Fault Reset
@ DI03: Reference
@ DI04 Mo function
@ DI05: Mo function
LCancel < Back Commizzioning
(ST Peer-to-Peer | Changed |PROFIBUSDP | 4

11019AEN
Obr. 22: Krokovaci rezim

» Spustite pohon nastavenim riadiacich bitov krokovania PO1:9 "Jog+" alebo PO1:10
"Jog—". Pohonom mozete teda pohybovat v oboch smeroch. Ak sa bit "Jog+" alebo
"Jog—" nastavi do 0, pohon sa zastavi.

+ Rychlost sa zadava cez PO2: Ziadana hodnota rychlosti.

ReSpektujte tiez pokyny v kapitole "Softvérové koncové spinace”.
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6.4

@ Referencny rezim

Referenény rezim

+ PO1:12="1"aPO1:11="0"

Referenénou jazdou (napr. na jeden z dvoch mechanickych koncovych spinacov) sa
stanovi referenény bod.

b+ Extended positioning via bus _ O] %]

Monitor ‘Positioning via bus®

& Decoded View |® Hexadecimal Viewl

" Monitar mode % Contral Send Pé |
FPO1: Controlword 2 Pli1: Statusword
|99090090000 90000000 | cRLNET |299090929
s | dortr. inhibitiensble Limt switch Coe |
Ramp 2 Enaklefapid stop Limnit switch O
free Enakle/ztop Errar
= - Halt regulstion Brake released
eference Travel Integrataor 1 Target position reached
Jog - Parameter set 1 |POS reference
Jog + Reset fault Iverter ready
=tart free Motar turning
P0O24{3: Setpoint position PI2/3: Actual position
[o | el | 0 finc]
FO4: Setpoint speed Fl4: Actual speed
[1000 | [Hmin] | 01 /min]
PO5: Start ramp PI5: Activ current
1000 | msl | 0[%]
POG: Stop ramp Pl6: Device utilisation
[1000 | Ims] | (%]
@ DI0D: Contraller inhibit
@ D01 Enable
@ D02 Fault Reset
@ [DI03; Reference Cakd
@ DI04 Mo function
@ DI0%: Mo function
Cancel < Hack Commigsioning
ST Feer-to-Peer | Changed  |PROFIBUSDP | i

11020AEN

Obr. 23: Referencny reZzim

* Presvedcte sa este pred spustenim referencnej jazdy, Ze je nastaveny spravny typ
referenénej jazdy (P903). Ak tomu tak nie je, spustite znova uvedenie do prevadzky
a nastavte spravny druh referencnej jazdy.

» Pre spustenie referen¢nej jazdy nastavte PO1:8 "Start" na "1". Signal "1" musi byt
pritomny pocCas celej doby referenénej jazdy. Po UspesSne skoncenej referencnej
jazde sa nastavi PI1:2 "IPOS reference" do "1". Teraz sa mdze vynulovat bit PO1:8
"Start". Pohon je teraz referencovany (nastaveny vzhfadom na referenény bod).

» Otacky referentnej jazdy sa nastavuju pomocou parametrov P901 a P902.
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» Pri referenCnej jazde sa pouziva rampa zastavenia (P136). Ak sa referen¢na jazda
prerusi vynulovanim bitu Startu, pouzije sa polohovacia rampa 1 (P911).

» Pri referennej jazde na mechanicky koncovy spinac (druh 3 a 4) sa po opusteni
mechanického koncového spina¢a pohon pootoci o0 4096 prirastkovych impulzov.

» Respektujte tiez pokyny v kapitole "Softvérové koncové spinace".
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6.5 Automaticka prevadzka

Prevadzka a servis
Automaticka prevadzka

+ PO1:12="1"aPO1:11="1"

V automatickej prevadzke sa m6ze pohon polohovat absolitne vzhlfadom na nulovy bod
stroja (referenény bod) (os musi byt referencovana):

1. Cielova poloha sa zadava parametrami PO2 a PQO3, rychlost parametrom PO4,
rampa zrychlenia parametrom PO5 a rampa brzdenia parametrom POG6.

2. Pririadeni pomocou 4 Gdajov o procese sa mdze polohovacia rampa prepinat bitom
PO1:15 medzi dvomi rampami, ktoré boli zadané pri uvadzani do prevadzky.

3. Ak je tvar rampy nastaveny v (P916) na "LINEAR" alebo "JERK LIMITED" (obmedzenie
myknutia), mézete pocas pojazdu menit rychlost a dobu rampy. Pri véetkych ostatnych
tvaroch rampy sa rychlost a doba rampy mo6zu menif len v stave statia alebo ak os nie
je uvolnena.

+ Extended positioning via bus
Do an gl
Monitor "Positioning via bus'
& Decoded View |® Hexadecimal View |
" Manitor mode * Contral Send PA |
PO1: Controlword 2 Pl1: Statusword
99920000 90900029 | cRLNET  |29990909
!S.NLS| | dorrtr.inhibit.fenahle Limit sweitch CCVY |
Ramp 2 Enakleitapid stop Limit sweitch G
free Enaklefstop Errar
Halt regulstion Brake released
Mﬁh'ﬁ Irtegrator 1 Target position reached
Jog - Parameter set 1 IPOS reference
Jog + Reset fault Inverter resdy
Start  free Motor turning
PO2/3: Setpoint position Pl2{3: Actual position
[10000 | linel | 0 finc]
F04: Setpoint speed Fl4: Actual speed
[1o00  [min] | 0 [1/min]
POb&: Start ramp Pl5: Activ current
[1000 | ims] | 0[%]
PO&: Stop ramp Pl6: Device utilisation
[1000 | Ims] | 61%]
& DI00: AContaller inhibit
@ DI01: Enable
@ DI0Z Fault Reset
L ] DIEIS Heference Caibd
@ DI04 No funchion
@ DI0&: Nofunction
LCancel ¢ Bapk Commissioning
(SN =l Pect-to-Peer | Changed  |PROFIEUSDP | 7

11021AEN
Obr. 24: Automaticka prevadzka

» Nastavte PO1:8 "Start" na "1" a tym spustite polohovanie. Signal musi byt v "1" po
celu dobu polohovania.
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* Po uspesne skonCenom polohovani sa nastavi bit PI1:3 "Target position reached"
(dosiahnuta cielova poloha). Pohon zostane stat v riadenom zastaveni.

» Ak pri nastavenom riadiacom bite PO1:8 "Start" (=1) je v PO3 zadana nova cielova
poloha, pohon sa okamzite za¢ne pohybovat do novej cielovej polohy.

Meni¢ cez vstupné datové slova o procese PI2 a PI3 cyklicky hlasi riadiacej jednotke
skutoénu polohu. Naviac, meni¢ cez Pl4, P15 a PI6 hlasi riadiacej jednotke skutocnu
rychlost, ¢inny prad a vytazenie jednotky.

Priklad: Zadanie Pozadovana cielova poloha: +70000 mm (11170 hex).
cielovej polohy — 5san PO2 a PO3 hexadecimalne:
vo zdvojenom N
slove * POSITION HI (horna Cast): 1
« POSITION LO (dolna cast): 1170
Obsah PO2 a PO3 dekadicky:
« POSITION HI (horna ¢ast): 1
« POSITION LO (dolna cast): 4464

Ak riadiaca jednotka zada zapornu ciefovu polohu, v oboch datovych slovach o procese
sa zobrazi:

* PozZadovana poloha: —70000 mm (in)
Obsah PO2 a PO3 hexadecimalne:

— POSITION HI (horna ¢ast): FFFF
— POSITION LO (dolna ¢ast): EE90

Obsah PO2 a PO3 dekadicky:

— POSITION HI (horna ¢ast): — 1
— POSITION LO (dolna ¢ast): 61072

» Parameter P917 Ramp mode (druh rampy) uruje pouzitie rampy polohovania 2
(P912). Ak je P917 nastaveny na MODE 1, prebieha spomalenie jazdy do ciefovej
polohy (brzdenie pri cieli) po rampe polohovania 2 (P912).

+ Ak sa rychlost jazdy pocas jazdy meni (P917 = MODE 1), pouZije sa na spomalenie
rampa polohovania 1 (P911).

» Ak sa rychlost jazdy pocas jazdy meni a P917 je nastaveny na MODE 2, pouzije sa
na spomalenie vzdy rampa polohovania 2 (P912).
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@ Taktovacie diagramy

6.6 Taktovacie diagramy

Pre taktovacie diagramy platia nasledujuce predpoklady:

+ DIgg "/CONTROLLER INHIBIT" (blokovanie riadiacej jednotky) = "1" (ziadne
blokovanie)

+ DIg1 "ENABLE/RAPID STOP" (uvolnenie/rychle zastavenie) = "1"
+ PO1:1 "ENABLE/RAPID STOP" (uvolnenie/rychle zastavenie) = "1"
+ PO1:2 "ENABLE/STOP" (uvolnenie/zastavenie) = "1"

Vystup DBOO "/Brake" (brzda) je nastaveny do "1", brzda je odbrzdena a pohon stoji
v riadenej polohe (— 7-segmentovy displej = "A")

Krokovaci rezim

PO1:10

PO1:11 ——

PO1:12

n[min] A

IS N O

-PO2——

|
|
|
|
|
|
|
:
PO 2 —— |
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

54963ASK
Obr. 25: Taktovaci diagram krokovacieho rezimu

PO1:8 = Start [1] = Os sa rozbehne pri nastaveni bitu "Krokovanie +" do "1"
PO1:9 = Krokovanie + [2] = Os sa rozbehne pri nastaveni bitu "Krokovanie —"
PO1:10 = Krokovanie —

PO1:11 = Rezim Low

PO1:12 = Rezim High
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(2]

ény rezim

Referen

PO1:8
POT:11
PO1:12
DIO3
PI1:2
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cku

¢ny reZzim
¢nu vac
Cku

¢nu vadl

cka

High
¢na vadl

Zim
Referen

Referencia IPOS

Start
Re

Ak pohon stoji, je PI1:2 "Referencia IPOS" nastaveny v "1". Pohon je teraz

Pohon nabehol na referen
referencne nastaveny.

Pohon opustil referen

[1] = Start referenénej jazdy (druh referenénej jazdy 2)

Obr. 26: Taktovaci diagram referen

PO1:8

PO1:11 = Rezim Low
PO1:12

DI0O3

PI1:2

(2]

(3]

(4]
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©

Automaticka
prevadzka

6

[ @
—

PI1:3
n [1/min]

56250ASK
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Start polohovania (cielova poloha = PO3)

Automaticka prevadzka, vyber absolutneho polohovania
Dosiahnuta cielova poloha

Dosiahnuta cielova poloha

Start
Mode High

Obr. 27: Diagram taktovania automatickej prevadzky

PO1:11 = Mode Low

PO1:8
PO1:12
PI1:3
(1]

[2]

(3]
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Taktovacie diagramy @
Uvol'nenie Po najazde na mechanicky koncovy spina¢ (DI04 = "0" alebo DI05 ="0") sa bit PI1:5
pohonu "Fault" (porucha) nastavi do "1" a pohon je nidzovo zastaveny.
po ndjazde Pohon uvolnite nasledujicim postupom:
na meChan'Cky H . H H H . " n . nan . n n_ nAan
koncovy spinaé » Krokovanie: Vynulujte bity krokovania, PO1:9 "Jog+" = "0" a PO1:10 "Jog— "= "0".

» Automaticka prevadzka: Vynulujte bit PO1:8 "Start" = "0".
* Nastavte bit PO1:6 "Reset" do "1". Bit PI1:5 "Fault" (porucha) sa vynuluje ("0").

« Pohon automaticky odide od mechanického koncového spinaca rychlostou
ulozenou v P902 Reference speed 2 (referencné otacky 2).

* Po odchode z mechanického koncového spinaca mozete PO1:6 "Reset" opat
vynulovat a nastavit pozadovany rezim.

M 2 o
PO1:11 ; ; m; E ;
PO1:12
PO1:6 E E | E
DIO4 E

}

PI1:5 —

n[min] A i i i i
PO2 —— j | i
0 - : e -
SR N N
Y ! ! ! !
54968ASK
Obr. 28: Diagram taktovania — Uvolnenie pohonu po najazde na mechanicky koncovy spinaé
PO1:11 = Mode Low PO1:6 = Reset
PO1:12 = Mode High PI1:5 = Fault (porucha)

DI04 = Pravy koncovy spinaé
[1] = Pohon nabehol na pravy mechanicky koncovy spina¢ a zabrzdil s pouzitim rampy
nudzového zastavenia.

[2] =Bit PO1:6 "Reset" je nastaveny do "1". Pohon odchadza z mechanického
koncového spinaca.

[3] = Pohon je uvolneny z mechanického koncového spinaca.
Ak je mechanicky koncovy spina&, na ktory pohon nabehol, pokazeny (Ziadna kladna

hrana na DI04 alebo DIO5 pri odchode pohonu od spinaca), musi sa pohon zastavit
zru8enim signalu [Enable] (uvolnenie, na svorkach alebo po zbernici).
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@ Informacie o poruchach

6.7 Informacie o poruchach

Reset

Prekrocenie
casového limitu —
aktivovanie

V paméti portch (P080) je uloZzenych pat poslednych hlaseni poruchy (porucha t-0...t-4).
Ak sa vyskytne viac ako pat hlaseni o poruchach, najstarSie hlasenie o poruche
sa vymaze. Pri vyskyte poruchy sa ulozia nasledujuce informacie:

Porucha e Stav binarnych vstupov/vystupov e Prevadzkovy stav meni¢a e Stav menica e
Teplota chladita e Otacky e VVystupny prud e Cinny prud e VytaZenie jednotky e Napatie
na medziobvode e Celkovy ¢as zapnutia e Celkovy ¢as uvolnenia e Sada parametrov e
Vytazenie motora.

V zavislosti od poruchy existuju tri vypinacie reakcie; menic¢ v stave poruchy zostane
zablokovany:

+ Okamzité vypnutie:

Jednotka uz nie je schopna pohon zabrzdit; koncovy stupen pri poruche prejde do
stavu vysokého odporu a brzda okamzite zabrzdi (DBJQ "/Brzda" = "0").

* Rychle zastavenie:

Pohon sa zabrzdi po rampe zastavenia t13/t23. Po poklese ota€ok na otacky
zastavenia brzda zabrzdi (DBJJ "/Brake" = "0"). Po uplynuti ¢asu odozvy brzdy
(P732 / P735) koncovy stuperi prejde do stavu vysokého odporu.

* Nudzové zastavenie:

Pohon sa zabrzdi podfa nudzovej rampy t14/t24. Po poklese otaCok na otacky
zastavenia brzda zabrzdi (DBJ@ "/Brake" = "0"). Po uplynuti ¢asu odozvy brzdy
(P732 / P735) koncovy stuperi prejde do stavu vysokého odporu.

Poruchové hlasenie sa moze potvrdit (kvitovat) nasledovne:
«  Vypnutim a opatovnym zapnutim sietového napajania.
Odporutcanie: Pri sietovom stykaci K11 treba dodrzat minimalny ¢as vypnutia 10 s.

* Reset cez binarny vstup DIZ3. Pri uvedeni do prevadzky aplikacie "RozSirené
polohovanie po zbernici" sa tomuto binarnemu vstupu priradi funkcia "Reset".

» |ba pri riadeni cez priemyselnu/systémova zbernicu: Signal "0"—"1"—-"1" na bite
PO1:6 v riadiacom slove PO1.

* 'V spravcovi MOVITOOLS® stladte tlacidlo Reset.

10842AEN

Obr. 29: Reset pomocou MOVITOOLS®

* Ruény reset v MOVITOOLS/SHELL (P840 = "YES" alebo [Parameter] / [Manual
reset] (Ruény reset))

* Ruény reset s DBG60B (MDX61B) alebo DBG11A (MCH4_A).

Ak je meni€ riadeny po komunikaCnom rozhrani (priemyslova zbernica, RS485 alebo
SBus) a sietové napajanie bolo vypnuté a opatovne zapnuté alebo sa vykonal restart po
poruche, potom uvolnenie [Enable] zostava neuc€inné, kym menié znovu neobdrzi
platné data cez rozhranie; rozhranie je pritom kontrolované funkciou prekro€enia
Casového limitu [Timeout].
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6.8 Poruchové hlasenia

Zobrazenie
na displeji

Zoznam poriuch

Poruchové hlasenia @

Koéd chyby, prip. vystrahy sa zobrazuje v bindrnom tvare, pricom sa dodrZuje

nasledujuci sled zobrazeni:

01038AXX

4
________ Blikacca1s

v
] Ziadne zobrazenie cca 0,2 s
|
v
i Desiatkova pozicia cca 1 s
1
v
1 Ziadne zobrazenie cca 0,2 s
|
v
il Jednotkové pozicia cca 1's
1
2 ,
L Ziadne zobrazenie cca 0,2 s
|

L1

Displej sa prepne do prevadzkového zobrazovania po resete alebo ked je kéd poruchy

alebo varovania opat v "0".

V nasledujucej tabulke je uvedeny vyber z kompletného zoznamu poruch resp.
poruchovych stavov (— Navod na obsluhu MOVIDRIVE®). V tabulke su uvedené len tie
poruchy, ktoré sa mozu vyskytovat v stvislosti s touto aplikaciou.

Bod v stipci "P" znamena, Ze prislu$nl reakciu mozno naprogramovat (P83  Reakcia
na poruchu). V stlpci reakcia je uvedena reakcia na poruchu nastavena originalne

vyrobcom.
Koéd
poru- Popis Reakcia P Mozna pricina Opatrenie
chy
00 Ziadna )
porucha
Okamszité «  PrediZif rampu spomalovania
07 Uz prepétie vwonutie Napatie na medziobvode je prili§ vysoké »  Skontrolovat privody brzdového odporu
yp »  Skontrolovat technické udaje brzdového odporu
» Regulator otacok, resp. regulator pradu |« Znizit zataz
(v prevadzkovom rezime VFC bez «  Zvysit nastavenu dobu spomalovania
snimaca polohy) pracuje na nastavene;j (P501alebo P503).
medznej hodnote, pri¢ina moze byt «  Skontrolovat pripojenie snimacov polohy, prip. ich
08 Kontrola Okamzité mech. pretaZenie alebo vypadok fazy po dvojiciach vymenit A/A a B/B
otacok vypnutie siete alebo motora. Skontrolovat napajanie snimaca

* Snimac¢ nie je spravne pripojeny alebo
je nespravny smer otacania.

*  Priregulacii momentu boli prekroené
max. otacky Ny -

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovanie po zbernici
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Kod
poru- Popis Reakcia P Mozna pricina Opatrenie
chy

- Bol rozpoznany nespravny prikaz pri »  Skontrolovat a v pripade potreby upravit obsah

. . . . rogramovej pamate.
Nudzové vykonavani programu |[POSPUs®. P ; " .. .
10 |IPOS-ILLOP . . . h - . » Do programovej paméte ulozit spravny program.
zastavenie Eﬁsggﬁvne podmienky pri vykonani . Skontrolovat sekvenciu programu

(— prirucka IPOSPIUs®)
* Nespravne pripojeny kabel alebo

Okamzité tienenie snimaca. Skontrolovat spravne pripojenie kabla a tienenia

14 Snimac vvonutie +  Skrat/prerusenie vodica v kabli snimaca; skontrolovat vodice na skrat alebo

yp snimaca. preruSenie.
*  Vadny snimac¢
«  Vyvolat prednastavenie z vyroby, vykonat reset
. R a zadat nové parametre.
25 EEPROM zRg:tgl\(/eenie ﬁg’hgmzt%r\'/gﬁ:txge do EEPROMalebo |, Pri opakovanom vyskyte problému sa poradte
P ’ so servisom spolo¢nosti SEW.
*  Vymenit pamatovu kartu.
Zbernica . N Skontrolovat komunikaény podprogram riadiacej
PrekroCenie  Rychle V n_aprOJektovanorp '.‘°”f.r°'”°m casovom stanice (Master).

28 « . .  limite sa neuskutocCnila Ziadna komunikacia R - S .
¢asového zastavenie medzi Master a Slave +  Predizit kontrolny €asovy limit (P819) pripadne
limitu : vypnut kontrolu.

29 E:bkﬁ?]zgge,} Nudzové Pohon nabehol v prevadzkovom rezime «  Skontrolovat rozsah pojazdu.
spinat Y zastavenie IPOSPUS® na koncovy spinad. +  Opravit pouzivatel'sky program.

: {\(/Iagltgtryjc:zn;:)rehnaty, zareagoval snimac Motor nechat vychladnut a resetovat po(guchu.
Vypnutie 2. * Snimac teploty TF motora nie je ‘ Skor)trolswat vodice medzi MOVIDRIVE
31 snimacom rzejzﬁzg . pripojeny alebo je pripojeny nespravne. Zf?gﬁfow fgf?yi?:dn TF: Prepoiif brepoikou
teploty «  Prerusené vodite medzi MOVIDRIVE® pripojeny ziadny T Frepojit prepol
* Chyba prepojka medzi X10:1 a X10:2. ’
* Typ dopinkovej karty je nepripustny. »  Zasunut spravnu doplnkovu kartu.
Chvba «  Zdroj ziadanej hodnoty, zdroj riadiacich =  Nastavit spravny zdroj ziadanej hodnoty (P100).
Y . Okamzité signalov alebo prevadzkovy rezimsu |+ Nastavte spravny riadiaci zdroj (P101).

36 | doplnkovéa . ito doplnkovd k ; . N " . sdzkovy rezi

Karta vypnutie pre tuto doplnkovu ar,tu nepr'lpustne. . astavit spravny prevadzkovy rezim
* Pre DIP11A nastaveny nespravny typ (P700 alebo P701).
snimaca polohy. » Nastavit spravny typ snimaca.

Skontrolovat pripojenie snimaca otacok.
Predizif rampy

Nastavit vacsie zosilnenie regulatora — P.
Znovu parametrizovat regulator otacok.
Zvacsit toleranciu vieénej chyby.

Nespravne pripojeny snimac otacok.
Rampa zrychlenia je kratka.

P- zloZka regulatora polohy mala.
Zle nastavené parametre regulatora

Vle¢na chyba Okamzité
42 . -
polohovania vypnutie

otacok. Skontrolovat prepojenie snimaca,
* Hodnota tolerancie vle¢nej chyby motora a faz siete.
je mala. » Skontrolovat, ¢i mechanicka ¢ast neviazne,

prip. €i nie je zablokovana.

Kontrolny Okamzité Porucha elektroniky meni¢a. Mozno
94  sucet vvonutie ucinkom elektromagnetického rusenia, Zariadenie dajte opravit.
EEPROM yp alebo elektronika je pokazena.
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Délezité upozornenia

7 Kompatibilita medzi verziami MOVIDRIVE® A, B a compact
7.1  Délezité upozornenia

Projektovanie
MOVIDRIVE®
MD_60A /
MOVIDRIVE®
compact

Kompatibilita
medzi svorkami

Softvérové
koncové spinace

Zapisovanie
premennych
IPOSPIuS

Vysielaci objekt
SBus pre
DriveSync Slave

Aplikaény modul "RozSirené polohovanie po zbernici" pre MOVIDRIVE® MDX61B
pontka rézne doplnkové funkcie, ktoré nie st k dispozicii s MOVIDRIVE® MD_60A
alebo MOVIDRIVE® compact. V tejto kapitole su uvedené informacie o rozdieloch
v aplikatnom module pri pouziti menica MOVIDRIVE® MD_60A alebo MOVIDRIVE®
compact ako aj upozornenie pre projektovanie.

* Menice pre pohony

Aplikaény modul "RozS8irené polohovanie po zbernici" potrebuje nevyhnutne spatnu
vézbu (polohy) od snimac¢a polohy a mbze sa preto realizovat len s nasledovnymi
meniémi pre pohony:

- MOVIDRIVE® MDV60A / MDS60A

— MOVIDRIVE® compact MCV / MCS

— MOVIDRIVE® compact MCH41A IMCH42A

« Instalacie zbernice pre MOVIDRIVE® MDV / MDS60A

Aplikacia "RozSirené polohovanie po zbernici" pouziva 6 datovych slov o procese.
V désledku toho mozno pouzit len zbernice typu "PROFIBUS" a "Interbus
s optickymi k&blami". Ak sa pouZije niektora z tychto zbernic, je pre MOVIDRIVE®
MDV / MDS60A potrebna aj doplnkova karta DFP21A, DFP11A alebo DFI21A.

Dodrzujte pokyny v prisludnych priru¢kach zbernic.

Meni¢ MOVIDRIVE® MDX61B ma v porovnani s MOVIDRIVE® MD_60A naviac dva
binarne vstupy (DI06, DIO7) a tri binarne vystupy (DO03, DO04, DOO05). Tieto binarne
vstupy a vystupy naviac sa pri prvom uvadzani do prevadzky parametrizuju na "Ziadna
funkcia" a nie su interne vyhodnocované.

Volna jazda cez softvérové koncové spinade je u typov MOVIDRIVE® MD_60A
a MOVIDRIVE® compact MCx / MCH mozna az po¢nuc verziami:

— MOVIDRIVE® MD_60A: 823 854 5.15
— MOVIDRIVE® compact MCx: 823 859 6.14
— MOVIDRIVE® comapct MCH: 823 947 9.17

Zapisovanie premennych IPOSPUS® programom MOVITOOLS® "Scope” je mozné len
ori type MOVIDRIVE® MDX61B.

V aplikacii s MOVIDRIVE® MD_60A alebo s MOVIDRIVE® compact MCx / MCH sa
nemo6ze vytvorit vysielaci objekt SBus na prenos skutoc¢nej polohy. Nie je mozné ani
napojenie aplikaéného modulu "DriveSync".

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovanie po zbernici
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7 L] Kompatibilita medzi verziami MOVIDRIVE® A, B a compact
Délezité upozornenia

Schémy
zapojenia

® ( j
MOVIDRIVE™ compact MCH4 _A O O

X11: L |ISEW =
— DIQO 1|——® /Blokovanie riad. jedn. -
— DIg1 2 —® Uvolnenie/rychle zastavenie i|
L DIg2 3|—® Reset L
] DIg3 4 |—® Referentna vacka |
DIg4 5 |—® /Koncovy spina¢ vpravo | |
DIg5 6 |—® /Koncovy spina¢ viavo
DCOM 7 Refer. X10:DI1 @@...DIA5
V024 8 |-—— \ystup +24 V
DGND 9— Ref. potenc. binarne signaly
[x12:
DB@Q@ 14— /Brzda
DO@1-C | 2 Reléovy kontakt read
DO@1-NO | 3—" zapina?:ll' ’ | | El:l l:l l:l l:l l:l l:l L |
DO@1-NC | 4 rozpinaci 3 T )
DO@2/A01 | 5~4—— /Porucha
(=&Y Vi24 61— Vstup +24 V
DGND 7—1 Ref. potenc. binarne signaly

X14:

=)

Vstup externy snima¢ polohy (HIPERFACE®,
sin/cos alebo 5 V TTL) alebo prepojenie X14-X14

(Zapojenie — Navod na obsluhu
MOVIDRIVE® compact MCH)

X14 Encoder /O

S
X1

AEgg2gags

=)

[l N[ [l Nofol sl
8
O
<

o
X15: 0 Dboo

® lo DOG1-C
Snimac¢ polohy na motore (HIPERFACE™, n al DO@1-NO| N
sin/cos alebo 5V TTL) 532“"063“ 001 DO@1-NC ;

(Zapojenie %Névod na obsluhu
MOVIDRIVE™compactMCH)

X15 Encoder IN

o)
1 |
—
®
)
o
Qo
8

if

X30: (MCH41A)

Pripojenie PROFIBUS-DP
(Zapojenie — Navod na obsluhu
MOVIDRIVE® compact MCH)

X30: (MCH42A) dialkovy optokabel
vstupny prijimané data

X31: (MCH42A) dialkovy optokabel
vstupny vysielané data

=~

X32: (MCH42A) dialkovy optokabel

Certified! vystupny prijimané data

Pripojenie optokabla INTERBUS
(Zapojenie — Navod na obsluhu
MOVIDRIVE® compact MCH)

X33: (MCH42A) dialkovy optokabel
vystupny vysielané data

00 )0 )0 e

56269ASK
Obr. 30: MOVIDRIVE® compact MCH4_A
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Kompatibilita medzi verziami MOVIDRIVE® A, B a compact @
Délezité upozornenia

MOVIDRIVE® compact MCV / MCS

X10: [ ]
REF1 ———+10V O O

1
Al11 22—
REF2 3l-—-10V
Al12 41—
SC11 5 ~&—® Systémova zbernica High
Al21 6 —® Vstup TF/TH
SC12 7 ~&—® Systémova zbernica Low
AGND | 8[—l Refer. potenc. analogové signaly
DIg@ 9

—® /Blokovanie riadiacej jednotky
DIg1 10 —® Uvolnenie/rychle zastavenie
DIg2 11 |— Reset
DI@3 12|~ ® Referenc¢na vacka
DIg4 13— /Koncovy spina¢ vpravo
DIg5 14— /Koncovy spinac viavo
DCOM |15 Refer. X10:DI@@...DI@5
VvO24 16 [~<#—— Vystup +24V
DGND  |17— Refer. potenc. binarnesignaly
DO@1-C |18 . Reléovy kontakt ready

LTI

DGND 23 —{ Refer. potenc. binarnesignaly
VI24 24— Vstup +24V

DO@2 |19 |<af[—} /Porucha
DO@1-NO |20 Zapinaci
DBOD |21 |-= /Brzda
DO@1-NC |22 Rozpinaci \
- +

= | 2 m 5
X14: (McviMCs) © Ol B = [:
Vstup externého snimaca, ®| ®| —.[.F=
prirastkového snimaca 5 V TTL, ®| '®|
(Zapojenie — Navod na obsluhu St [5]6] A2
MOVIDRIVE® compact MCV/MCS) | D . T:F=
|®||®| DIg@ |9 |10| AGND
®| |®| D@2 |11]12| D@1
X15: (MCV/MCS) ®| |®| Dioa |13 14[ Dig3
Snimac na motore: i e ®| ®| pcom |15]16] Digs |
Prirastkovy snima¢ (MCV) alebo rezolver (MCS) ENCODER /0 ENCODER IN ®| ®|
(Zapojenie — Navod na obsluhu PROFIBUS DP T DoND 117118 voa:
MOVIDRIVE® compact MCV/MCS) X30 ®] .®| 5657 | 19| 20 BO7TE
@@ o b
=
i 1™ ®] |®| DGND |23|24|DO@1-NC|
'8 - X10 vi24
(@) X30: (MCV/MCS41A)
o Pripojenie PROFIBUS-DP
(Zapojenie — Navod na obsluhu
a MOVIDRIVE® compact MCV/MCS41A) O O
56273ASK

Obr. 31: MOVIDRIVE® compact MCV / MCS
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X13: MOVIDRIVE® DIP MDV (MDS)
*— | _DI@@ | 1™ /Blokovanie riad. jedn. i —
¢*—1 DI 2—® Uvolnenie/rychle zastavenie 1 ‘ 1 @)‘
o~ DI@2 | 3—® Reset 219 219
*——1 DI@3 | 4™ Referenéna vatka 3 @\ 3 @‘ X111
DIg4 5/~ /Koncovy spina¢ vpravo E ‘ 4 ®>‘
DIg5 | 67— ® /Koncovy spinaé vlavo 4 @ 5 |
DCOM | 7 Refer. X13:D10@...DIG5 | 59 5,
VO24 | 8<&—— Vystup +24 V X60 m 6 @\ S11 mA &V
DGND | 9— Ref. potenc. binarne signaly R ON « OFF
ST11_ |10l RS485+ | 719 3
ST12 |11j<e—m~RS485- 8 ®‘ 2 ®>\ X12
99! (| clsle =
X14: 109, — RE
Vstup externy snimac, I—I ‘® 3
Inkrementélny snimac polohy 5V TTL 1 @) ‘(@ 4 E
—
(Zapojenie — Navod na obsluhu MOVIDRIVE®) 2 @ 1 ®‘ ‘@ 5 E
3R 28] ¥ glsim
| 49 3 @)\ 7|
x61 | 5[0 0 g g‘ §8
X15: 169 |[mlelilxes 162
S . 10
Snimac¢ polohy na motore: 7 @ 7 ‘(@
Inkrementalny snima¢ polohy (MDV) 8 @ E ®)‘ L
alebo rezolver (MDS) E 8 @‘
(Zapojenie — Navod na obsluhu MOVIDRIVE®) 919 9 @‘
[—
1019
11 @vastup zdroja DG‘24 %
TF1 1 |—® Vstup snimaca teploty TF
DGND | 2|1 Ref. potenc. binarne signaly o ° ©©
DBZ@ | 3|+ /Brzda 02 0° 09
— pogi-c | 4 Reléovy kontakt ready X62 [ o ©q
oootNo 5| | Zprect sg)| || ] |
DO@1-NC| 6
DO@2 | 7 % /Porucha
DI X14 1
24y voz |8 Vystup +24 V ENCODER INJOUT ENCODER IN
(=) VI24 | 9= Vstup +24 V (Resolver IN)
DGND [10]—1  Ref. potenc. binarne signaly
e -
X60: DIP11A |
1 D@ | 1—® Vstup IPOS |
1 D11 | 2—# Vstup IPOS |
e—— DH12 | 3—® Vstup IPOS |
~——— DI13 | 4|— Vstup IPOS |
e D4 | 5—# Vstup IPOS |
e—— DI15 | 6|—® Vstup IPOS |
e« DI16 | 7|—® Vstup IPOS I
e—— DN7 | 8—® Vstup IPOS |
24V DCOM | 9 Refer. X22:DI14...DI17 |
+ = DGND |10 Ref. potenc. binarne signaly 1
|
| X61: I
1 ~—— Vystup IPOS |
2 ~&—— Vystup IPOS 1
3 |[~—— Vystup IPOS I
4 ~=—— \/ystup IPOS |
5 ~—— Vystup IPOS |
6 ~a—— Vystup IPOS I
7 |~&—— vystup IPOS I
8 &—— Vystup IPOS I
9 4{ Ref. potenc. binarne signaly |
|
X62: !
Ssl |
rozhranie Snimac¢ absolltnej polohy |
(Zapojenie ® Prirucka "Polohovanie so |
snimacom absolutnej polohy a Karta snimaca |
Gray-Code abs. polohy DIP11A") I
|
|

56268ASK
Obr. 32: MOVIDRIVE® MDV / MDS60_A
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Nemecko
Hlavné zastupenie Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Vyrobny zavod Ernst-Blickle-Stralle 42 Fax +49 7251 75-1970
Distribucia D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Postfachadresse sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 - D-76642 Bruchsal
Service Stred SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710
Competence Center Prevodovky / Ernst-Blickle-Strale 1 Fax +49 7251 75-1711
motory D-76676 Graben-Neudorf sc-mitte-gm@sew-eurodrive.de
Stred SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Elektronika Ernst-Blickle-StralRe 42 Fax +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal sc-mitte-e@sew-eurodrive.de
Sever SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Alte Ricklinger Stralte 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (pri Hanoveri) sc-nord@sew-eurodrive.de
Vychod SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dénkritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (pri Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Juh SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralBe 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (pri Mnichove) sc-sued@sew-eurodrive.de
Zapad SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30

Siemensstralle 1
D-40764 Langenfeld (pri Dusseldorfe)

Fax +49 2173 8507-55
sc-west@sew-eurodrive.de

Drive Service Hotline / 24-hodinova telefonicka pohotovostna

sluzba

+49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357

Dalsie adresy servisnych stredisk v Nemecku na poZziadanie.

Francuzsko
Vyrobny zavod Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Distribucia 48-54, route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Servis B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Montazne Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
prevadzky Parc d’activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Distribucia 62, avenue de Magellan - B. P. 182
Servis F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 4 72 15 37 00
Parc d’Affaires Roosevelt Fax +334 72 1537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil 'Etang
Dalsie adresy servisnych stredisk vo Francuizsku na poZiadanie.
Alzirsko
Distribucia Alger Réducom Tel. +213 21 8222-84
16, rue des Fréres Zaghnoun Fax +213 21 8222-84
Bellevue El-Harrach
16200 Alger
Argentina
Montazny zavod Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Distribucia Centro Industrial Garin, Lote 35 Fax +54 3327 4572-21
Servis Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar

1619 Garin
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Australia
Montazne Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
prevadzky 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Distribucia Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
Servis enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Belgicko
Montazny zavod Briissel CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 10 231-311
Distribucia Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Servis B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be
Brazilia
Vyrobny zavod Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 6489-9133
Distribucia Avenida Amancio Gaiolli, 50 Fax +55 11 6480-3328
Servis Caixa Postal: 201-07111-970 http://www.sew.com.br
Guarulhos/SP - Cep.: 07251-250 sew@sew.com.br
Dalsie adresy servisnych stredisk v Brazilii na poziadanie.
Bulharsko
Distribucia Sofia BEVER-DRIVE GMBH Tel. +359 2 9532565
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9549345
BG-1606 Sofia bever@mbox.infotel.bg
Ceska republika
Distribucia Praha SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 220121234 + 220121236
Business Centrum Praha Fax +420 220121237
Luzna 591 http://www.sew-eurodrive.cz
CZ-16000 Praha 6-Vokovice sew@sew-eurodrive.cz
Cile
Montazny zavod Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Distribucia Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Servis Parque Industrial Valle Grande sewsales@entelchile.net
LAMPA
RCH-Santiago de Chile
Postfachadresse
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Cina
Vyrobny zavod Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montazny zavod No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25322611
Distribucia Tianjin 300457 victor.zhang@sew-eurodrive.cn
Servis http://www.sew.com.cn
Montazny zavod Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Distribucia 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Servis Suzhou Industrial Park suzhou@sew.com.cn
Jiangsu Province, 215021
P. R. China
Dansko
Montazny zavod Kopenhagen SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Distribucia Geminivej 28-30, P.O. Box 100 Fax +45 43 9585-09
Servis DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Estonsko
Distribucia Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230

Paldiski mnt.125
EE 0006 Tallin

Fax +372 6593231
veiko.soots@alas-kuul.ee
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Finsko
Montazny zavod Lahti SEW-EURODRIVE QY Tel. +358 3 589-300
Distribucia Vesimaentie 4 Fax +358 3 7806-211
Servis FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew-eurodrive.fi
Gabun
Distribucia Libreville Electro-Services Tel. +241 7340-11
B.P. 1889 Fax +241 7340-12
Libreville
Grécko
Distribucia Athen Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
Servis 12, Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136, GR-18545 Piraeus http://www.boznos.gr
Boznos@otenet.gr
Holandsko
Montazny zavod Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700
Distribucia Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Servis NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam
Hong Kong
Montazny zavod Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 2 7960477 + 79604654
Distribucia Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 2 7959129
Servis Hong Leong Industrial Complex sew@sewhk.com
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Chorvatsko
Distribucia Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Servis PIT Erdody 4 11 Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@net.hr
India
Montazny zavod Baroda SEW-EURODRIVE India Pvt. LTD. Tel. +91 265 2831021
Distribucia Plot No. 4, Gidc Fax +91 265 2831087
Servis Por Ramangamdi - Baroda - 391 243 mdoffice@seweurodriveindia.com
Gujarat
Technické Bangalore SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 80 22266565
kancelarie 308, Prestige Centre Point Fax +91 80 22266569
7, Edward Road sewbangalore@sify.com
Bangalore
Mumbai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 22 28348440
312 A, 3rd Floor, Acme Plaza Fax +91 22 28217858
Andheri Kurla Road, Andheri (E) sewmumbai@vsnl.net
Mumbai
irsko
Distribucia Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Servis 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate
Glasnevin, Dublin 11
Japonsko
Montazny zavod Toyoda-cho SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Distribucia 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373814
Servis Toyoda-cho, lwata gun sewjapan@sew-eurodrive.co.jp

Shizuoka prefecture, 438-0818
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Juhoafricka republika

Montazne Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
prevadzky Eurodrive House Fax +27 11 494-3104
Distribucia Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads dross@sew.co.za
Servis Aeroton Ext. 2
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Capetown SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens dswanepoel@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaceo Place Fax +27 31 700-3847
Pinetown dtait@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Kamerun
Distribucia Douala Electro-Services Tel. +237 4322-99
Rue Drouot Akwa Fax +237 4277-03
B.P. 2024
Douala
Kanada
Montazne Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
prevadzky 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Distribucia Bramalea, Ontario L6T3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
Servis l.reynolds@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
7188 Honeyman Street Fax +1 604 946-2513
Delta. B.C. V4G 1 E2 b.wake@sew-eurodrive.ca
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Street Fax +1 514 367-3677
LaSalle, Quebec H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Dalsie adresy servisnych stredisk v Kanade na poZiadanie.
Kolumbia
Montazny zavod Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Distribucia Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Servis Bodega 6, Manzana B sewcol@andinet.com
Santafé de Bogota
Korea
Montazny zavod Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Distribucia B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Servis Unit 1048-4, Shingil-Dong master@sew-korea.co.kr
Ansan 425-120
Libanon
Distribucia Beirut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 4947-86
B. P. 80484 +961 1 4982-72
Bourj Hammoud, Beirut +961 3 2745-39
Fax +961 1 4949-71
gacar@beirut.com
Litva
Distribucia Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Merkines g. 2A Fax +370 315 79688
LT-4580 Alytus irmantas.irseva@one.lt
12/2005
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Luxembursko
Montazny zavod Briissel CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 10 231-311
Distribucia Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Servis B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be
Mad’arsko
Distribucia Budapest SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Servis H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 office@sew-eurodrive.hu
Malajzia
Montazny zavod Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Distribucia No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Servis 81000 Johor Bahru, Johor kchtan@pd.jaring.my
West Malaysia
Maroko
Distribucia Casablanca S.R. M. Tel. +212 2 6186-69 + 6186-70 + 6186-
Société de Réalisations Mécaniques 71
5, rue Emir Abdelkader Fax +212 2 6215-88
05 Casablanca srm@marocnet.net.ma
Novy Zéland
Montazne Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
prevadzky P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Distribucia 82 Greenmount drive sales@sew-eurodrive.co.nz
Servis East Tamaki Auckland
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Norsko
Montazny zavod Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 241-020
Distribucia Solgaard skog 71 Fax +47 69 241-040
Servis N-1599 Moss sew@sew-eurodrive.no
Peru
Montazny zavod Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Distribucia S.AC. Fax +51 1 3493002
Servis Los Calderos 120-124 sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima
Pobrezie slonoviny
Distribucia Abidjan SICA Tel. +225 2579-44
Ste industrielle et commerciale pour I'Afrique Fax +225 2584-36
165, Bld de Marseille
B.P. 2323, Abidjan 08
Polsko
Montazny zavod Lodz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 67710-90
Distribucia ul. Techniczna 5 Fax +48 42 67710-99
Servis PL-92-518 Lodz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Portugalsko
Montazny zavod Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Distribucia Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Servis P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Rakusko
Montazny zavod Wien SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Distribucia Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Servis A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at

sew@sew-eurodrive.at

12/2005




Zoznam adries 1

Rumunsko
Distribucia Bucuresti Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Servis str. Madrid nr.4 Fax +40 21 230-7170
011785 Bucuresti sialco@sialco.ro
Rusko
Distribucia St. Petersburg ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 5357142 +812 5350430
P.O. Box 263 Fax +7 812 5352287
RUS-195220 St. Petersburg http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
Senegal
Distribucia Dakar SENEMECA Tel. +221 849 47-70
Mécanique Générale Fax +221 849 47-71
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar
Singapur
Montazny zavod Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701 ... 1705
Distribucia No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Servis Jurong Industrial Estate Telex 38 659
Singapore 638644 sales@sew-eurodrive.com.sg
Slovensko
Distribucia Sered’ SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 31 7891311
Trnavska 920 Fax +421 31 7891312
SK-926 01 Serei sew@sew-eurodrive.sk
Slovinsko
Distribucia Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Servis Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Srbsko a Cierna hora
Distribucia Beograd DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 3046677
Kajmakcalanska 54 Fax +381 11 3809380
SCG-11000 Beograd dipar@yubc.net
Spanielsko
Montazny zavod Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 9 4431 84-70
Distribucia Parque Tecnoldgico, Edificio, 302 Fax +34 9 4431 84-71
Servis E-48170 Zamudio (Vizcaya) sew.spain@sew-eurodrive.es
Svajéiarsko
Montazny zavod Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 41717-17
Distribucia Jurastrasse 10 Fax +41 61 41717-00
Servis CH-4142 Munchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Svédsko
Montazny zavod Joénkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442-00
Distribucia Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442-80
Servis S-55303 Jonképing http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 Jonkoping info@sew-eurodrive.se
Taliansko
Montazny zavod Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 2 96 9801
Distribucia Via Bernini,14 Fax +39 2 96 799781
Servis 1-20020 Solaro (Milano) sewit@sew-eurodrive.it
Thajsko
Montazny zavod Chon Buri SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Distribucia Bangpakong Industrial Park 2 Fax +66 38 454288
Servis 700/456, Moo.7, Tambol Donhuaroh sewthailand@sew-eurodrive.co.th

Muang District
Chon Buri 20000
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Tunisko
Distribucia Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 1 4340-64 + 1 4320-29
7, rue Ibn El Heithem Fax +216 1 4329-76
Z.1. SMMT
2014 Mégrine Erriadh
Turecko
Montazny zavod Istanbul SEW-EURODRIVE Tel. +90 216 4419163 + 216 4419164 +
Distribucia Hareket Sistemleri Sirketi 216 3838014
Servis Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 Fax +90 216 3055867
TR-34846 Maltepe ISTANBUL sew@sew-eurodrive.com.tr
USA
Vyrobny zavod Greenville SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Montazny zavod 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Distribucia P.O. Box 518 Fax Manuf. +1 864 439-9948
Servis Lyman, S.C. 29365 Fax Ass. +1 864 439-0566
Telex 805 550
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Montazne San Francisco SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 510 487-3560
prevadzky 30599 San Antonio St. Fax +1 510 487-6381
Distribucia Hayward, California 94544-7101 cshayward@seweurodrive.com
Servis

Philadelphia/PA

SEW-EURODRIVE INC.
Pureland Ind. Complex

2107 High Hill Road, P.O. Box 481
Bridgeport, New Jersey 08014

Tel. +1 856 467-2277
Fax +1 856 845-3179
csbridgeport@seweurodrive.com

Dayton SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Fax +1 937 440-3799
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com

Dallas SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824

3950 Platinum Way
Dallas, Texas 75237

Fax +1 214 330-4724
csdallas@seweurodrive.com

Dalsie adresy servisnych stredisk v USA na poziadanie.

Verlka Britania

Montazny zavod Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Distribucia Beckbridge Industrial Estate Fax +44 1924 893-702

Servis P.O. Box No.1 http://www.sew-eurodrive.co.uk

GB-Normanton, West-Yorkshire WF6 1QR info@sew-eurodrive.co.uk

Venezuela

Montazny zavod Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Distribucia Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275

Servis Zona Industrial Municipal Norte sewventas@cantv.net

Valencia, Estado Carabobo

sewfinanzas@cantv.net
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