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Dulezita upozornéni
Vyznam symboli

1 Dulezita upozornéni

Bezpodminecné respektujte bezpe€nostni upozornéni a varovani uvedena v této
kapitole!

1.1 Vyznam symbolii

B®O®P>P

Nebezpedi

Upozorniuje na mozné ohrozeni, které muaze vést k tézkému poranéni nebo ke smrti.

Varovani

Upozorniuje na mozné ohrozeni vyrobkem, které mdze bez dostate¢né prevence vést
k t&€Zzkému poranéni nebo dokonce ke smrti. Tento symbol naleznete také jako varovani
pfed vznikem hmotnych Skod.

Pozor

Upozorriuje na moznou rizikovou situaci, ktera muize vést k poskozeni vyrobku nebo okoli.

Upozornéni

Upozorhiuje na zpUsob pouziti, napf. pfi uvedeni do provozu, a obsahuje dal$i uzite¢né
informace.

Odkaz na dokumentaci

Odkazuje na dokumentaci, napf. navod k obsluze, katalogovy list, nebo list technickych
Udaju.
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Dulezita upozornéni
Bezpecénostni pokyny a vSeobecna upozornéni

1.2 Bezpecnostni pokyny a vSeobecna upozornéni

Nebezpeci urazu elektrickym proudem
Mozné nasledky: Tézké zranéni nebo smrt.

Pohonové ménite MOVIDRIVE® smi instalovat a uvadét do provozu pouze odborny
elektrotechnicky personal pfi respektovani platnych predpisd pro prevenci Urazl
a navodu k obsluze MOVIDRIVE®.

Nebezpedi vzniku situace, ktera maze vést k poskozeni vyrobku nebo okoli.
Mozné nasledky: Poskozeni vyrobku

Prectéte si podrobné tuto pfiru¢ku, nez zaénete pracovat na instalaci a uvedeni do
provozu pohonovych ménicu MOVIDRIVE® s timto aplikaénim modulem. Tato pfiru¢ka
nenahrazuje podrobny navod k obsluze!

Respektovani pokynl uvedenych v této dokumentaci je prfedpokladem pro bezporuchovy
provoz a piipadné uplatnéni narokud vyplyvajicich ze zaruky.

Odkazy na dokumentaci

Tato pfiru¢ka predpoklada znalost dokumentace MOVIDRIVE®, zejména systémoveé
piirucky MOVIDRIVE®.

Kfizové odkazy jsou v této pfiru€ce oznaceny znackou "—". Napf. odkaz (— Kap.X.X)
znamena, ze v kapitole X.X této pfiru¢ky naleznete doplfiujici informace.

=
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Popis systému
Oblasti pouziti

2 Popis systému
2.1  Oblasti pouziti

Aplikaéni modul "Rozsifené polohovani pres sbérnici" se zvlast hodi pro aplikace,
u nichz je nutno najizdét na libovolny pocet poloh rGznou rychlosti a s raznymi
urychlovacimi rampami. U polohovani podle externiho snimale, které je nutné
u poddajnych spojeni mezi motorovou hfideli a zatézi, mulzete volitelné pouzit
inkrementalni snima¢ nebo snima¢ absolutnich hodnot.

Aplikaéni modul "RozSifené polohovani pres modul sbérnice" je zvlast vhodny
pro nasledujici odvétvi a aplikace:

* Dopravni technika

— Pojezdy
— Zdvihaci zafizeni
— Kolejova vozidla

* Logistika

— Regalova obsluzna zafizeni
— P¥icné pojezdy

"RozsSifené polohovani pres modul sbérnice” se vyznacuje nasledujicimi
prednostmi:

» Uzivatelsky privétivé rozhrani.

* Pro "RozSifené polohovani pfes modul sbérnice" staci zadat potfebné parametry
(pfevodové pomeéry, rychlosti, priméry).

+ Asistované nastavovani parametr(i namisto naro¢ného programovani.
* Monitorovaci provoz poskytuje optimalni diagnostiku.

« UzZivatel nemusi mit Zaddné programatorské zkuSenosti.

«  Umozriuje dlouhé pojezdové drahy (2" x jednotka drahy).

* Umoznuje pouzit jako externi snimac volitelné inkrementalni snima¢ nebo snimac
absolutnich hodnot.

* QOdpada zdlouhavé zaSkolovani.
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Popis systému
Priklady pouziti

2.2  Priklady pouZiti

Vozik pro pricny Typickym pfikladem pouZiti aplikacniho modulu "Roz8ifené polohovani pfes sbérnici" je
pojezd vozik pro pfiény pojezd. Nasledujici obrazek znazorfiuje vozik pro pfiény pojezd ve skladu
s vy8kovymi regaly. Nakladany a vykladany material se pfevazi mezi regalovymi ulickami
arozvazecim stolem. Pfitom musi vozik pro pficny pojezd ujet znanou vzdalenost
a v zavislosti na nakladu zrychlovat s riznymi rampami a pohybovat se rdznymi rychlostmi.

04823AXX
Obr. 1: Priklad pouZziti — vozik pro pricny pojezd
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Popis systému
Identifikace programu

2.3 Identifikace programu

Pomoci softwarového baliku MOVITOOLS® muizete identifikovat aplika¢ni program,
ktery byl naposledy nahran v ménici MOVIDRIVE® MDX61B. Postupujte pfitom
nasledujicim zplUsobem:

SPSHELL MaYTOOLS: MOVIORVESR: B

Spojte PC a MOVIDRIVE® pfes sériové rozhrani.
Spustte software MOVITOOLS®.
V softwaru MOVITOOLS® spustte program "Shell".

V menu programu Shell zvolte polozku [Display] / [IPOS Information] ([Zobrazeni] /
[Informace IPOS]).
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Obr. 2: Informace IPOS v programu Shell

Otevre se okno "Zobrazeni stavu IPOS" ("IPOS-Status"). Ze zaznam( mizete zjistit,
jaky aplika¢ni software je v ménici MOVIDRIVE® MDX61B uloZen.

B 1POS-Status M=l E3

— State of program

Taszk1: W
Task 2: IW
Tazk 3: W
H511 Position Encoder X15: O
H509 Position Encader DIP %62 o
HE510 Position Encader %14: N

— Program information

E«tended positioning wia bus
lzaded madul: W 1.05 [Uszer program]

Application modul: IYES
Frogram size: | 231 %

11022AEN

Obr. 3: Zobrazeni aktualni verze programu IPOS
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3 Konfigurace
3.1  Predpoklady

PC a software

Rizeni pres
vzorové projekty
SIMATIC S7

Ménice, motory
a Cidla
Technologické
provedeni

Zpétna vazba Cidla

MOVIDRIVE®
MDX61B

Aplikaéni modul "RozSifené polohovani pres sbérnici" je realizovan jako program
IPOSPUS® 3 je sougasti softwaru SEW MOVITOOLS® od verze 4.20. Pro vyuziti
softwaru MOVITOOLS® je zapotfebi PC s operacnim systémem Windows™ 95,
Windows® 98, Windows NT® 4.0 nebo Windows® 2000.

Na domovské strance SEW (www.sew-eurodrive.de) naleznete v rubrice "Software"
vzorovy projekt SIMATIC S7 pro fizeni "RozSifeného polohovani pres sbérnici”.

* Ménice

Modul "Roz8ifené polohovani pfes sbérnici" je mozné implementovat pouze
u zafizeni MOVIDRIVE® MDX61B v technologickém provedeni (...-0T).

Modul "RozSifené polohovani pres sbérnici" nutné vyzaduje zpétnou vazbu d&idla,
a proto nemuize byt implementovan na zarizeni MOVIDRIVE® MDX60B.

"Rozsifené polohovani pfes sbérnici" pouziva 4 az 6 procesnich datovych slov.
V zavislosti na pouzitém typu sbérnice je zapotifebi doplnék pro MOVIDRIVE®
(— tabulka v odstavci "Mozné kombinace").

U aplikaci s tfeci spojkou nebo jinym silovym spojenim mezi motorem a zatézi je
pro polohovani zapotiebi externi Cidlo. Pokud se jako externi €idlo pouzije Cidlo
absolutnich hodnot, je dale zapotfebi doplnék MOVIDRIVE® "Karta &idla absolutnich
hodnot DIP11B".

* Motory

— Pro provoz na ménici MOVIDRIVE® MDX61B s doplrikem DEH11B: Asynchronni
servomotory CT/CV (Cidlo je standardné nainstalovano) nebo tfifazové motory
DR/DT/DV/D s doplitkovym &idlem (Hiperface®, sin/cos, TTL).

— Pro provoz na ménici MOVIDRIVE® MDX61B s doplrikem DER11B: Synchronni
servomotory CM/DS, rezolver je standardné nainstalovan.

« Externi ¢idla

— Spoj s tvarovym stykem mezi hfidelem motoru a zatézi:
Neni zapotfebi externi €idlo. Pokud chcete i pfi tvarovém styku polohovat podle
externiho €idla, je tfeba postupovat stejné jako pfi silovém styku.

— Spoj se silovym stykem mezi hfidelem motoru a zatézi:
Kromé ¢idla motoru/rezolveru je navic zapotiebi externi €idlo.
Inkrementalni €idlo jako externi ¢idlo: PFipojeni na zakladni zafizeni na svorku X14.
Cidlo absolutnich hodnot jako externi gidlo: PFipojeni na doplnék DIP11 na X62.

¢ Mozné kombinace

Spojeni hridele motoru a zatéze

s tvarovym stykem: se silovym stykem:

neni zapotrebi zadné externi €idlo je zapotrebi externi ¢idlo
Typ externiho ¢idla - Inkrementalni &idlo | Cidlo absolutnich

hodnot

Typ sbérnice PROFIBUS — DFP / InterBus — DFI / CAN-Bus — DFC / DeviceNet — DFD /
(povinny doplnék) Ethernet — DFE / systémova sbérnice (SBus) — neni zapotfebi Zzadny doplnék
Dalsi potfebné DEH11B nebo DER11B DIP11/DEH11B /
doplfiky pro DER11B
MOVIDRIVE®
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3 ] Konfigurace

EEEE Popis funkce

3.2 Popis funkce

Funkcni Aplikace "RozSifené polohovani pFfes sbérnici" nabizi nasledujici funkéni
charakteristika charakteristiky:

Tri provozni .
rezimy

Prostfednictvim pramyslové sbérnice Ize prednastavit libovolny pocet cilovych
poloh.

Zadavani rychlosti pres primyslovou sbérnici (u ramp ve tvaru LINEAR a JERK
LIMITED je mozné provadét zmény béhem pojezdu).

Aktivace softwarovych koncovych spinacu.

Cyklicka odezva skutecné rychlosti, skuteéné pozice v uzivatelskych jednotkach,
¢inného proudu a vytizenosti zafizeni pfes vystupni data procesu.

Potvrzeni najeté cilové pozice pres bit PI1:3 "Cilova pozice dosazena" ve stavovém
slové.

Zdroj skutecné pozice (€idlo motoru, externi ¢idlo, nebo Cidlo absolutnich hodnot) je
mozné zvolit libovolné.

Jednoduché pfipojeni na nadfizenou fidici jednotku (PLC).

Je mozny provoz pfes 4 procesni datova slova namisto 6 (... odpada zadavani tvaru
rampy).

Impulzovy provoz (PO1:11 ="1"a PO1:12 = "0")

— Pohyb pohonu vpravo (ve sméru chodu hodinovych ruciCek) nebo vlevo
(proti sméru chodu hodinovych ruci¢ek) je fizen bity 9 nebo 10 v fidicim
slovu 2 (PO1).

— Rychlost a rampy jsou proménné a je mozné je zadavat prostfednictvim PLC pres
pramyslovou sbérnici.

Referencni rezim (PO1:11 ="0" a PO1:12 ="1")

— Referencni chod se spusti bitem 8 v Fidicim slovu 2 (PO1). Referenénim chodem
se stanovi vztazny bod (nulovy bod stroje) pro absolutni polohovani.

Automaticky provoz (PO1:11 ="1" a PO1:12 ="1")

— V automatickém rezimu se bitem 8 v fidicim slovu 2 (PO1) spusti polohovani.

— Cilova poloha se zadava ve vystupnich procesnich datovych slovech PO2 a PO3.

— Cyklicka odezva skute¢né pozice v uzivatelskych jednotkach probiha pfes
vstupni procesni datova slova P12 a PI3.

— Pozadovana rychlost se zadava pres vystupni procesni datové slovo PO4.

— Cyklicka odezva skute€né rychlosti probiha pfes vstupni procesni datové slovo Pl4.

— Pozadované zrychlovaci a zpozdovaci rampy se zadavaji ve vystupnich
procesnich datovych slovech PO5 a PO6.

— Cyklické odezvy €inného proudu a vytiZzenosti zafizeni probihaji pfes vstupni
procesni datova slova PI5 a PI6.

— Potvrzeni najeté cilové pozice se provadi pfes bit 3 stavového slova (PI1) "Cilova
pozice dosazena".

Maximalni mozna draha pojezdu zavisi na nastavené jednotce drahy. Pfiklady:

10

Jednotka drahy [1/10 mm] — maximalni mozna draha pojezdu = 26,2 m
Jednotka drahy [mm] — maximalni mozna draha pojezdu = 262 m
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Kalibrace pohonu SR

3.3 Kalibrace pohonu

Pohon bez
externiho Cidla
(s tvarovym
stykem)

Pro polohovani pohonu musi fizeni znat poc¢et impulzud ¢idla (inkrementd) na jednotku
drahy. Pomoci kalibrace se nastavi uZivatelské jednotka, ktera je vhodna pro danou
aplikaci.

U pohonu bez externiho Cidla je mozné nechat automaticky provést vypocet kalibrace
modulu "Roz8ifené polohovani pfes sbérnici" béhem uvadéni do provozu. Je tfeba
zadat nasledujici data:

* Prdmeér hnaciho kola (dgrive wheel) N€PO stoupani vietena (sgpingie)
+ Prevodovy pomér pievodovky (igear unit: SNizeni otacek)
* Prevodovy pomér predlohy (iaqditional gear- SNiZeni otacek)

Vypoctou se nasledujici faktory kalibrace:

» Kalibragni faktor impulzy / draha [inc/mm] podle vzorce:
Impulzy = 4096 X igear unit X Iadditional gear
Draha = IT X dyrive wheel N€bO T X Sgpingle

» Kalibraéni faktor rychlosti
Citatel v [1/min] a jmenovatel v "jednotkach rychlosti".

Kalibragni faktory pro drahu a rychlost je mozné zadat také pfimo. Pokud jako jednotku
drahy zadate jinou jednotku nez [mm] nebo [1/10 mm], pouzije se tato uzivatelska
jednotka také pro polohu softwarovych koncovych spinacd, referen¢ni offset
a maximalni pojezdové drahy.

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovéani prfes sbérnici
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] Konfigurace
EEEE Kalibrace pohonu

Pohon s externim
cidlem (se silovym
stykem)

V tomto pfipadé je tfeba pred zprovoznénim modulu "RozS$ifené polohovani pfes
sbérnici" aktivovat a nakalibrovat externi €idlo. Pro tento ucel v programu Shell provedte
nasledujici nastaveni jeSté pfed zprovoznénim modulu "RozSifené polohovani pfes
sbérnici" (— nasledujici obrazek).

S41
942
943
944
945
S45
947

I 94. IPOS Encoder

Jource actual position

Encoder factor numerator I1
Encoder factor denominator |1
Encoder scaling ext. encoder |x 1 Ll
Encoder type (X14) |HIPERFACE ;|
Counting direction [(X14) |NORHAL j

Hiperface offset [X14) [inc] ID

10091AEN

* P941 Zdroj skute¢né pozice

PFi pfipojeni inkrementalniho Cidla nebo Cidla absolutnich hodnot (DIP11) nastavte
P941 na "EXT. ENCODER (X14)". Toto nastaveni muizete provést i béhem uvadéni
modulu "RozS8ifené polohovani pres sbérnici" do provozu.

» P942 citatel faktoru Cidla / P943 jmenovatel faktoru ¢idla / P944 kalibrace ext. €idla

Pfi uvadéni modulu "RozSifené polohovani pfes sbérnici" do provozu je vypocet
kalibrace zablokovan.

» DalSi informace ohledné kalibrace externiho ¢idla naleznete v pfiru¢ce "Polohovani
a sekvenéni fizeni IPOSPIUs®"

« Pfi pouziti €idla absolutnich hodnot respektujte pokyny pro uvedeni do provozu
uvedené v pfirucce "MOVIDRIVE® MDX61B Karta &idla absolutnich hodnot DIP11B".
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3.4 Koncové spinace, referenc¢ni vacka a nulovy bod stroje

PFi konfiguraci respektujte nasledujici pokyny:

» Softwarové koncové spinae musi byt nastavené uvnitf drahy vymezené
hardwarovymi koncovymi spinadi.

» Pfi urCovani polohy referenéniho bodu (poloha referenéni vacky) a softwarovych
koncovych spinacld dbejte na to, aby se tyto polohy nepiekryvaly. V pripadé
prekryvani se pfi referenénim chodu objevi chybové hlaseni F78 "IPOS SW
konc.spinac".

» Pokud nulovy bod stroje nelezi na referenéni vaéce, miizete pfi uvedeni do provozu
zadat referencni offset. Plati vzorec: Nulovy bod stroje = referen¢ni bod + referenéni
offset. Timto zplUsobem je mozné zménit nulovy bod stroje, aniz by bylo nutné
posouvat referenéni vacku.

Dbejte rovnéz na pokyny uvedené v kapitole "Softwarové koncové spinace".

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovéani prfes sbérnici
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3 ] Konfigurace

3.5 Obsazeni procesnich dat

Nadfazené fizeni (PLC) vySle na méni¢ 6 vystupnich procesnich datovych
slov (PO1 ... POB) a pfijme z ménice 6 vstupnich procesnich datovych slov (PI1 ... PI6).

YD)

=
=

/ _ PO Iz
=0
S e .
iNPIE : l::> PO1 | PO2 | PO3 | PO4 | PO5 | POB '::> 888
s [y 1+
fr ]| 44
B ENREER <ZI P1 | PI2 | PI3 | P4 | PI5 | PI6 <:ZI =
PI
56163ACS
Obr. 4: Datova komunikace prostfednictvim procesnich datovych slov
PO = vystupni procesni data PI = vstupni procesni data
PO1  =idici slovo 2 PI1 = stavové slovo (vstupni procesni data IPOS)
PO2 = cilova poloha, horni ¢ast PI2 = skute¢na pozice high (vstupni procesni
data IPOS)
PO3 = cilova poloha, dolni ¢ast PI3 = skute¢na pozice low (vstupni procesni
data IPOS)
PO4 = pozadovana rychlost (vystupni procesni  Pl4 = skute¢na rychlost (vstupni procesni
data IPOS) data IPOS)
PO5 = urychlovaci rampa (vystupni procesni PI5 = ¢inny proud (vstupni procesni data IPOS)
data IPOS)
PO6 = zpozdovaci rampa (vystupni procesni PI6 = vytizeni zafizeni (vstupni procesni
data IPOS) data IPOS)
Vystupni Vystupni procesni datova slova maji nasledujici obsazeni:
procesni data - PO1: fidici slovo 2
115]14]13[12[11]10] 9|8 |7 [6 | 5|4 [3[2][1] 0|
ISW konc. | [__Blokovani
spinac regulatoru/uvolnéni
ReZErVovAno Uvolnenl{rychle
zastaveni
Rezervovano —— L Uvolnéni/zastaveni
Mode high——M8 — L /Regulace vydrze
Mode low ——M —— L Prepinani ramp
Impulz - PFepinénE sady
parametru
Impulz + Reset chyb
Start Rezervovano
» PO2 + PO3: cilova pozice
PO2 cilova pozice high PO3 cilova pozice low
[15]14]13]12]11]10] 9[8[ 7|6 [5]4|3]2][1] 0] |15]14]13[12]11[10[{ 9 [8 |76 | 5]4[3[2[1]0]

Cilova pozice [uzivatelska jednotkal]

» PO4: pozadovana rychlost

[15]14]13[12]11]10] 9|87 ]| 6[5]4[3|2[1]0]
Pozadovana rychlost [1/min]
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Obsazeni procesnich dat SR

» PO5 + POG6: urychlovaci rampa a zpozdovaci rampa
PO5 urychlovaci rampa PO6 zpozdovaci rampa
[15]14]13]12]11]10]9[8]7[6]5]4[3]2]1]0] [A5[14]13]12]11]10] 9] 8] 7[6]5]4[3]2]1] 0]
Rampy [s]

Vstupni procesni  Vstupni procesni datova slova maji nasledujici obsazeni:

data « PI1: stavové slovo
15[14[13]12]11]10] 9| 8|7 | 6| 5[4[3[2]1]0
Stav ménic¢e/chybovy koéd |—Motor se otadi (n £ 0)

Méni¢ je pfipraven k provozu

Referenéni signal IPOS (= pohon je nastaven
na referenéni hodnoty)

Byla dosazena cilova pozice

Brzda je oteviena

Porucha/varovani

Pravy koncovy spina¢

Levy koncovy spinaé

* PI2 + PI3: skuteéna pozice

P12 skute¢na pozice high PI3 skute¢na pozice low
15[14]|13[12|11|10[{ 9| 8|7 |6 [5] 4|3 ]|2[1]0 15|14|13[12|11|10[{ 9| 8| 7|6 | 5|4 |3 |2[1]0
Skuteéna pozice [uzivatelska jednotka]

* PIl4: skuteéna rychlost

P14 skute¢na rychlost
[15]14]13]12]11|10[ 9 [ 8|76 [5]4[3]2[1][0]
Skute€na rychlost [1/min]

+ PI5: Cinny proud

PI5 €inny proud
[15]14]13]12]11[10][ 9[8[ 7|6 [5]4|3]2]1]0[1]0]
Cinny proud [% jmenovitého proudu zafizeni]

* PI6: vytiZeni zafizeni

P16 vytizeni zafizeni
|15]14]13[12]11|10] 9|8 |7 |6 ]|5]4[3]2][1]0]1]0]
Vytizeni zafizeni [% | x 1]
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3.6 Softwarové koncové spinace

VSeobecné Kontrolni funkce "Softwarové koncové spinace” slouzi k udrzeni cilové pozice v rozmezi
smysluplnych hodnot. Pfitom nezélezi na tom, kde se pohon momentalné nachazi.
Narozdil od kontroly pomoci hardwarovych koncovych spinacl nabizeji softwarové
koncové spinate moznost rozpoznat chybu v zadani cilové hodnoty jizZ na zacatku
pohybu osy. Softwarové koncové spinaCe jsou aktivni, pokud je osa nastavena
na referen¢ni hodnoty, tj. pokud je v PI1 dosazen bit 1 "IPOS Reference".

Uvolnéni Pfi pouziti ¢idla absolutnich hodnot nebo &idla Multiturn Hiperface® je napf. po vymeéné
softwarovych ¢idla zapotfebi, aby se pohon mohl pohybovat i uvnitf oblasti softwarovych koncovych
koncovych spinacl. Pro tento GcCel se ve vystupnim procesnim datovém slové 1 (PO1) nastavi
spinaéd bit 15 na hodnotu "/uvolnéni SW koncovych spinacd".

Bit 15 "/uvolnéni SW koncovych spinac¢ll" je k dispozici pouze v provoznich rezimech
"impulzovy provoz" a "refere¢ni chod". Pokud je dosazen bit 15, mlize pohon z platné
polohovaci oblasti prejet do oblasti softwarovych koncovych spinacd (— pfipad 3).

RozliSuji se nasleduijici tfi pfipady:
Pripad 1 » Predpoklady:

— Bit 15 "/uvolnéni SW koncovych spinac¢i" ve vystupnim procesnim datovém
slové 1 (PO1) neni dosazen.

— Pohon stoji v platné polohovaci oblasti

— Sledovani softwarovych koncovych spinacu je aktivni.

. PO1: Cnntrnl word
9909 9.9 999099 9
/SWLS

3 x Position window

<« I l
SWLS left f SWLS right

Position of motor

10981AEN

V impulzovém provozu pohon najede az do polohy lezici tfi polohovaci okna (P922)
pred softwarovym koncovym spina¢em a zUstane zde stat.

V automatickém provozu je mozné pohon polohovat az na softwarové koncové
spinace, ale nikoli za né.

V referenénim provozu softwarové koncové spinace nejsou aktivni a je mozné
je v referenénim chodu prejet.
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Softwarové koncové spinace EEEE

Pripad 2 » Predpoklady:

— Bit 15 "/uvolnéni SW koncovych spinac¢i" ve vystupnim procesnim datovém
slové 1 (PO1) neni dosazen.
— Pohon se nachéazi v poloze mimo softwarové koncové spinace.

PO1: Control word

9090 9 9 9009909 9
1SWLS

Nmax Reference speed 2
(P902)

E ——————p

- | >

SWLS left SWLS right *
Position of motor
10982AEN
Po uvolnéni pohonu se objevi nasledujici chybové hlaseni:
i{? 254 F781POS SW LIM.SW. MDX61B0008-5A3 * =[] x|
R 72 P05 5 LW, 5w MDXG1B00O85A | L Help
10983AEN

Provedenim resetu je mozné chybové hlaSeni potvrdit. Kontrolni funkce
je deaktivovana. Pohon se muze v oblasti softwarovych koncovych spinacud
pohybovat dvéma rdznymi rychlostmi nasledujicim zpUsobem:

— Dale do oblasti softwarovych koncovych spinaci s otackami 2 (P902).
— S maximalnimi ota¢kami smérem ven z oblasti softwarovych koncovych spinaca.

Kontrolni funkce se opét aktivuje, pokud:

— skute€na pozice pohonu nastavena pfes P941 opét leZi v pfipustné polohovaci
oblasti.

— je vydan polohovaci pfikaz pfes protilehly softwarovy koncovy spinag.

— pfistroj se vypne a znovu zapne.

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovéani prfes sbérnici
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Rychlost zpracovani IPOSplus®

Pfipad 3

» Predpoklad:

— Bit 15 "/uvolnéni SW koncovych spinacl" je dosazen ve vystupnim procesnim
datovém slové 1 (PO1).

PO1: Cm_iltml word _
(0Pe9o909 99099000
JSWLS
« >
—
' I
¢ i " >
SWLS Jof SWLS right

10984AEN

V provoznich rezimech "Impulzovy provoz" a "Referenéni provoz" je kontrolni funkce
deaktivovana. Pohon se mize pohybovat uvniti oblasti softwarovych koncovych
spinacli a také presouvat z platné polohovaci oblasti do oblasti softwarovych
koncovych spinacl, aniz by se generovalo chybové hlaseni. Rychlost je proménna.

Zména kontroly softwarovych koncovych spinaé¢ii béhem provozu!
Mozné néasledky: nebezpedi urazu.

Bé&hem provozu (tj. pfi pojezdu osy) se nesmi prepinat kontrola SW koncovych spinacu
(PO1, bit 15 "/SW konc. spinac").

3.7 Rychlost zpracovani IPOSP!Us®

Rychlost program(i IPOSPYS® v mé&nigi MOVIDRIVE® MDX61B je mozné zménit pomoci
nasledujicich parametr(:

» P938 rychlost IPOS TASK1, rozsah nastaveni 0 ... 9
* P939 rychlost IPOS TASK2, rozsah nastaveni 0 ... 9

Pri nastaveni hodnoty "0" pro oba parametry odpovida rychlost zpracovani programd
IPOS plus mé&ni¢i MOVIDRIVE® MD_60A ©:

» P938 =0 A TASK1 = 1 pfikaz / ms
+ P938 =0 A TASK2 = 2 pfikazy / ms

Hodnoty vy3si neZ nula se pfiétou k rychlosti IPOSPUS® m&nice MOVIDRIVE® MD_60A.
Dbeijte na to, Zze suma prikazli za milisekundu (pfikazy / ms) pro TASK1 a TASK2 nesmi
byt vy38i nez 9.

Zprovoznénim aplikacniho modulu na ménici MOVIDRIVE® MDX61B se parametry pro
¢asoveé optimalizovany pribéh nastavi nasledujicim zplsobem:

+ P938 =5 A TASK1 =1 pfikaz / ms + 5 pfikazt / ms = 6 pfikazl / ms
* P939 =4 A TASK2 = 2 piikazy / ms + 4 pfikazy / ms = 6 pfikaz({i / ms
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3.8 Bezpecné zastaveni

L1

Stavu "Bezpecné zastaveni" je mozné dosahnout pouze bezpeCnym odpojenim
propojek na svorce X17 (pomoci bezpecnostniho spina¢e nebo bezpecnostni PLC).

Stav "Bezpe€né odpojeni aktivovano" je na sedmisegmentovém displeji indikovan
znakem "U". V aplikaCnim modulu je tento stav oSetfen stejné jako stav "Blokovani
regulator(” ("CONTROLLER INHIBIT").

Dal$i informace ohledné funkce "Bezpecné zastaveni" naleznete v nasledujici
dokumentaci:

» Bezpectné odpojeni pro MOVIDRIVE® MDX60B/61B — podminky
* Bezpetné odpojeni pro MOVIDRIVE® MDX60B/61B — aplikace

3.9 Objekt send sbérnice SBus

Aktivace objektu
send sbhérnice
SBus

Nastaveni
objektii SBus

Existuje moznost vytvofit objekt send sbérnice SBus pro pfenos cyklické skuteéné
polohy pohonu. Modul "RozSifené polohovani pfes sbérnici" je mozné s touto funkci
pouZit jako master pro aplika&ni modul "DriveSync" nebo libovolny program IPOSPUsS®,

Objekt send sbérnice SBus se aktivuje nastavenim proménné IPOSPUS® 115
SwitchSBUS na hodnotu "1" a restartem programu IPOSPUS® (_, nasledujici obrazek).

_lojx|

| Identifier Value _.:-].

H115 BSwitchSBUS

11010AXX

Po restartu programu IPOSPIUs® 5o automaticky inicializuje objekt send
a synchroniza&ni objekt. Obsah objektu send se nastavi na &idlo IPOSP!US®.

Objekt send Synchronizacéni objekt
ObjectNo 2 1
CycleTime 1 5
Offset 0 0
Format 4 0
DPointer Cidlo IPOS -

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovéani prfes sbérnici
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4 Instalace
4.1 Software MOVITOOLS®

MOVITOOLS® Aplikaéni modul "RozSifené polohovani pres sbérnici" je soucasti softwaru
MOVITOOLS® (verze 4.20 nebo vy3si). Pro instalaci softwaru MOVITOOLS® na vas
podita¢ postupujte nasledujicim zplsobem:

«  Vlozte instalaéni CD MOVITOOLS® do CD mechaniky vaseho PC.

+ Spusti se instalaéni menu MOVITOOLS®. Ridte se pokyny, které vas automaticky
provedou celou instalaci.

Nyni mizete software MOVITOOLS® spustit prostfednictvim Spravce programd.
Pro zprovoznéni méni¢e pomoci manazeru MOVITOOLS® postupujte nasledujicim
zplsobem:

* Ve skupiné "Jazyk" ("Language") vyznacdte pozadovany jazyk.

* Ve vybérovém poli "PC-COM" zvolte rozhrani pocitace (napf. COM 1), ke kterému je
ménic pfipojen.

» Ve skupiné "Vybér tfidy pristroje" ("Device type") vyznadte moznost "Movidrive B".

« Ve skupiné "Pfenosova rychlost" ("Baudrate") zvolte pfenosovou rychlost
nastavenou na zakladnim zafizeni pomoci pfepinacte DIP S13 (standardni
nastaveni — "57,6 kBd").

+ Kliknéte na "Aktualizovat" <Update>. Zobrazi se pfipojeny ménic.

" T MANAGER MO¥ITOOLS®E SEW-EURODRIVE GmbH & Co Version 4.10 =[O x|
— Language — — PClntefface — ——————————— LConnected Inverters LConnect to:
" Deutsch |com 1 =l Device Type | addr| Signature | com| ~ Single Inverter
e [Peer-to-Peer]
& Englisk
" Frangais “F’E-CDM |  Inverter With Address:
Il.'l 3.‘
Baudrate
= 96 kBaud Mo lnwverter
. © OFFLINE)
57.6 kBaud [default zetting 7
Mowidrive B) Update Option

Erowse far Project Folder

Ic:: \programmezewimovitoolzhprojectshproject] Browsze... |
- Device Type Execute Program
" Movimat Parameters, Frogramming Special
 Movimot AS] Diagnosis IPOS programs
" Movitrae 07 Shel | LCompiler | CAM | Bus monitor |
7 Movidrive
& Movidrive B Shatus | I1SYHC | [ata backup |
T UFs
C MOx Scope | Azzembler | AppBuilder | FRHTaE
10985AEN

Obr. 5: Okno MOVITOOLS®

Technologické Aplikacni modul "RozSifené polohovani pres sbérnici" je mozné vyuzivat pouze
provedeni se zafizenimi MOVIDRIVE® v technologickém provedeni (-0T). Se zafizenim
ve standardnim provedeni (-00) neni mozné pouzit aplikaéni modul.
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4.2 Pripojovaci schéma pro MOVIDRIVE® MDX61B

| X12: MOVIDRIVE ® MDX61B
7)) DGND | 11— Vztazna hodnota pro systémovou sbérnici
8 4—» SC11 | 2> Systémova shémice High
) 4—P» SC12 | 3=—» Systémova sbérnice Low

| X13:
DIZQ@ | 1= /Blokovani regulatoru m
DIg1 2— Uvolnéni/rychlé zastaveni °
DI@2 3— Reset
DI@3 | 4—® Referenéni vacka
DIg4 5= /Koncovy spinac vpravo Q
DIg5 6— /Koncovy spinac vlevo
DCOM | 7— Vztazna hodnota X13:DIZdJ...DI&5
V024 | 8re—— +24V-vystup
DGND | 9— Vztazny potencial binarnich signald

ST11_ [10j<— RS-485 + A
ST12 |11j=—» RS-485 - @@@
| X10:
TF1 1—m Vstup TF-/TH
DGND | 2 Vztazny potencial binarnich signald =)
DB@QJ | 3~+—— /Brzda @ @ @
— DO@1-C | 4 Kontakty relé — pfipraveno k provozu @ @
— DO@1-NO 5J Uzaviraci kontakt relé @ U
DO@1-NC| 6 Oteviraci kontakt relé @ @ @
DO@2 | 7<—— /Porucha
24 \{'_ — V024 | 8re—— +24V-vystup @ @ @
=) VI24 | 9 ® +24V-vstup —_\ = =
DGND |10/ Vztazny potencial binarnich signal(i
———————————————————— 1 —= =
DEH11B DER11B | @OO®®
| ®O0
150 o1 16 oh | X14:
o3 o3 Vstup externiho ¢idla (HIPERFACE®, sin/cos |
@_, e + ¢ || nebo5V TTL) nebo spojeni X14-X14 I
® . ® .
9 o9 9e 5g | (Pripojeni: Navod k obsluze MOVIDRIVE® MDX60B/618) |
=== " |
o
p— — | %
X15: | o7
/_;8 . .
9 o Cidlo motoru: o 1
o U DEH11B: HIPERFACE™, sin/cos nebo 5V TTL >
. o ] I
@ 2 2 U DER11B: 6polovy rezolver, 3,5VAC off 4 kHz I %
o S
18 & (Pfipojeni: Navod k obsluze MOVIDRIVE® MDX60B/61B) : -
@ |
DER11B DEH11B
160 o1 150 3
(]
x| s3 x ||l e
A S
L3S .
° 9: .
Go o8
° o]
> x oo
jaN I3 ° o
o °
180 o1
At
55257ACS

Obr. 6: Pripojovaci schéma pro MOVIDRIVE® MDX61B s doplriky DEH11B nebo DER11B
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21



22

Instalace
Instalace zafizeni MOVIDRIVE® MDX61B pies sbérnici

4.3 Instalace zafizeni MOVIDRIVE® MDX61B pres sbérnici

Prehled

DFP21B
RUN @

BUS
FaULT @

01

) o )

DFI 21B

X31/0UT{ X:

0 0 O O

X33/0UT § X32/IN

PFi instalaci pfes sbérnici prosim dodrZujte pokyny uvedené v pfisluSnych pfiru¢kach,
které jsou dodavany spolec¢né s rozhranimi prdmyslovych sbérnic. PFi instalaci
systémové sbérnice (SBus) prosim respektujte pokyny uvedené v navodu k obsluze
MOVIDRIVE® MDX60B/61B.

] ——
DF!)'!]1B DFC 11B DFE 11B DFD 11B
2201 g‘j % () Moor
2 P Net

3
LN ON_OFF %mals Qrio
2M|™0,5M Y — " O B0
OUu. nc [CH][S1 27 % (O BUs-
ORC DHCPLIE] OFF
O BA 0 1
ORD Q© status NAG)[ o
100MBit NA(4) | 0§
O TR 3| © o NA§3; M s1
ol o O linklact NA(2)| O
© == NA(H | O
NA(0) L
o o g X31 DR(1)[ g
CHlog DR(0)|
0o PD(4)|
0?2 PD(3)| o
PD(2)| &9 S2
PD(1)| &
PD(0) g
F3 |5
L™

X30

om0 o

©
<
T
u
L
w
*
N
UL
<
=}
3
Q
%)
<
=

5%%7%% Cﬂ"open ETHERNET  SBus
/\

Device Net

Certified!

Obr. 7: Typy sbérnic

56363AXX
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Instalace zafizeni MOVIDRIVE® MDX61B pfes sbérnici

PROFIBUS
(DFP21B)

Technické udaje

DFP21B

RUN@ |1.
BUS
FAULT® |2
01
20
20 s
221
230
2[00
25 0]
26/ I
nc| LJ
4,
55274AXX

Obsazeni
konektorti

Podrobné informace naleznete v piiruéce "MOVIDRIVE® MDX61B Rozhrani pro
pramyslové sbérnice DFP21B PROFIBUS DP", kterou je mozné objednat
u SEW-EURODRIVE. Pro snadné uvedeni do provozu je mozné kmenové soubory
zafizeni (GSD) a typové soubory pro MOVIDRIVE® MDX61B stahnout z domovské

stranky SEW (rubrika "Software").

Parametr
Objednaci ¢&islo

Pomticka pro uvedeni do provozu
a diagnostiku

Varianta protokolu

Podporované pfenosové rychlosti
PFipojeni
Zakonceni sbérnice

Adresa stanice

Soubor GSD

Identifikacni ¢islo DP

Max. pocet procesnich datovych slov

Hmotnost

Zelena kontrolka LED: RUN

Cervend kontrolka LED: BUS FAULT

‘ Rozhrani primyslové PROFIBUS, typ DFP21B
8242402

Obsluzny software MOVITOOLS® a obsluzné zafizeni
DBG60B

PROFIBUS-DP a DP-V1 podle IEC 61158

Automatické rozpoznani pfenosové rychlosti v rozsahu
9,6 kBd ... 12 MBd

9pdblova zdifka Sub-D
Obsazeni podle IEC 61158

Neni integrovano, musi byt realizovano v konektoru
sbérnice PROFIBUS

0 ... 125, nastavitelné pfes prepinace DIP
SEWAB003.GSD

6003 hex = 24579 dec

10 procesnich datovych slov

0,2 kg (0,44 Ib)

1
2.
3. Prepinace DIP pro nastaveni adresy stanice.
4.

9pdblova zditka Sub-D: pfipojeni sbérnice

[2]

RxD/TxD-P

RxD/TxD-N

CNTR-P

ENT

DGND (M5V)

VP (P5V/100mA)

DGND (M5V)

O o0 |» |00 |Ww

55276AXX

Obr. 8: Obsazeni 9pdlového konektoru Sub-D podle IEC 61158

(1) 9pdlovy konektor Sub-D

(2) Signalni vedeni zakroutit!

(3) Je nutné vodivé spojeni mezi krytem konektoru a stinénim!
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INTERBUS Podrobné informace naleznete v pfirucce "MOVIDRIVE® MDX61B Rozhrani pro
s optickym pramyslové sbérnice DFI21B INTERBUS s optickym kabelem", kterou je mozné
kabelem (DFI21B)  objednat u SEW-EURODRIVE.

Technické udaje

‘ Parametr Rozhrani primyslové sbérnice INTERBUS, typ DFI21B (opt.)
OF1 218 Objednaci ¢islo 8243115
Pomticka pro uvedeni do provozu Obsluzny software MOVITOOLS®, obsluzné zafizeni DBG60B
a diagnostiku a CMD-Tool
Podporované prenosové rychlosti 500 kBd a 2 MBd, prepinatelné pomoci pfepinact DIP
Vstup dalkové sbérnice: 2 konektory F-SMA
Pripojeni Vystup dalkové sbérnice: 2 konektory F-SMA
opticky fizené rozhrani
Hmotnost 0,2 kg (0,44 Ib)

Q)E
Qfs
o
(@
Oile L o ) ) iy ) .
\J%|6. 1. Prepinace DIP pro nastaveni délky procesnich dat, délky PCP a pfenosové rychlosti
2. Diagnostické kontrolky LED
3. LWL: remote IN
4. LWL: pfichozi dalkova sbérnice
5. LWL: remote OUT
55288AXX 6. LWL: pokracovaci dalkova sbérnice
Obsazeni pripojky
Pozice Signal Smér Barva zily optického
kabelu
remote IN opt. kabelu pfijimanéa data oranzova (OG)
prichozi dalkova vysilana data ¢erna (BK)
sbérnice
remote OUT opt. kabelu pfijimana data Cerna (BK)
odchozi dalkova vysilana data oranzova (OG)
sbérnice
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INTERBUS
(DFI11B)

Technické udaje

RSN
-

X30
oooo
0oo0o0o0

w

of fe

X31
0000
00000

N

e

55278AXX

Obsazeni
konektort

Podrobné informace naleznete v pfiruéce "MOVIDRIVE® MDX61B Rozhrani pro
primyslové sbérnice DFI11B INTERBUS", kterou je mozné objednat u SEW-EURODRIVE.

Parametr
Objednaci ¢&islo

Pomticka pro uvedeni do provozu
a diagnostiku

Podporované pfenosové rychlosti
Pripojeni
Module Ident

Max. pocet procesnich datovych slov

Hmotnost

Rozhrani primyslové sbérnice INTERBUS, typ DFI11B
824 309 3
Obsluzny software MOVITOOLS® a obsluzné zafizeni DBG60B

500 kBd a 2 MBd, piepinatelné pomoci prepinact DIP

Vstup dalkové sbérnice: 9poélova zastréka Sub-D
Vystup dalkové sbérnice: 9podlova zdifka Sub-D

PFenosova technika RS-485, Sestizilové stinéné
a dvoudratové vedeni zakroucené do part

E3hex = 227 gec
6 procesnich datovych slov
0,2 kg (0,44 Ib)

1. Prepinace DIP pro nastaveni délky procesnich dat, délky PCP a pfenosové rychlosti

2. Diagnostické kontrolky LED 4 x zelené kontrolka LED (U, RC, BA, TR); 1 x ¢ervena kontrolka LED (RD)
3. 9 pdlovy konektor Sub-D: Vstup dalkové sbérnice:

4. 9 polova zdifka Sub-D: Vystup dalkové sbérnice:

Zkratka pro barvy Zil podle IEC 757.

GN 16| /DO
YE 111 DO
PK 17| /DI
GY 12| DI
BN 13| COM

M

O O 0 0
0O OO0 OO

@)=

)
/DO |6 GN
DO |1 YE
/Dl |7 PK
DI |2 GY
COM | 3 BN
5 = (3)
"
7 (®)
04435AXX

Obr. 9: Obsazeni 9pdlové zdirky Sub-D prichoziho kabelu dalkové sbérnice a 9 pélového
konektoru Sub-D odchoziho kabelu dalkové sbérnice.

(1) 9pdlova zditka Sub-D pfichoziho kabelu dalkové sbérnice

(2) Signalni vedeni zakroutit!

(3) Je nutné vodivé spojeni mezi krytem konektoru a stinénim!

(4) 9pdlovy konektor Sub-D odchoziho kabelu dalkové sbérnice

(5) Pin 5 pfemostit pinem 9!

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovéani prfes sbérnici
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4 Instalace

Instalace zafizeni MOVIDRIVE® MDX61B pies sbérnici

CANopen Podrobné informace naleznete v pfiru¢ce "Komunikace", kterou je mozné objednat
(DFC11B) u SEW-EURODRIVE (pfedpokladané vydani 03/2005).

Technické udaje

‘ ‘ Parametr

Objednaci &islo
DFC 11B

ON _OFF Podporované prenosové rychlosti

Pomuicka pro uvedeni do provozu a diagnostiku

Rozhrani prumyslové sbérnice CANopen, typ DFC11B
824 317 4
Obsluzny software MOVITOOLS® a obsluzné zafizeni DBG60B

Nastaveni pomoci parametru P894:
125 kBd

250 kBd

500 kBd

1000 kBd

9pdlovy konektor Sub-D (X30)

Pfipojeni obsazeni podle standardu CiA
Ny 2zilové zakroucené vedeni podle ISO 11898
f % 2. Zakon¢&eni sbérnice pfipojitelné pres prepinace DIP (120 Q)
X31 Rozsah adres 1 ... 127 volitelné pfes pfepinace DIP
Hmotnost 0,2 kg (0,44 Ib)
3.
1. Prepinace DIP pro nastaveni zakon€ovaciho odporu sbérnice
2. X31: Pfipojeni sbérnice CANBus
55284AXX 3. X30: 9polovy konektor Sub-D: Pfipojeni sbérnice CANBus
Spojeni Pfipojeni doplfiku DFC11B na CANBus se provadi pfes X30 nebo X31 stejné jako
MOVIDRIVE® - v pfipadé sbérnice SBus v zakladnim zafizeni (X12). Narozdil od systému SBus 1 je
CAN SBus 2 zapojen s oddélenym potencialem pfes doplnék DFC11B.
Obsazeni
konektort (X30)

)

DGND

I

CAN High

R I B

\

CAN Low

% @)

WIN|N|O®

DGND

M (el

o O 0 0O
O O O 0 O0

|~

© | _ T8

06507AXX

Obr. 10: Obsazeni 9pdlové zdirky Sub-D kabelu shérnice

(1) 9pdlova zditka Sub-D

(2) Signalni vedeni zakroutit!
(3) Je nutné vodivé spojeni mezi krytem konektoru a stinénim!
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Instalace 4

Instalace zafizeni MOVIDRIVE® MDX61B pfes sbérnici

DeviceNet
(DFD11B)

Technické udaje

DFD 11B
MOD/
O Net
Orpio
O Bio 1.

BUS-
O orF

o

1
NA(5)

S1

S2

o
2
\HRAAARAAAA| [AAAAAA]

a A W N =

55280AXX 3. 5polova svorka Phoenix: pfipojeni sbérnice

Obsazeni svorek

Podrobné informace naleznete v piiruéce "MOVIDRIVE® MDX61B Rozhrani pro
pramyslové sbérnice DFD11B DeviceNet", kterou je mozné objednat
u SEW-EURODRIVE. Pro snadné uvedeni do provozu je mozné soubory EDS pro
MOVIDRIVE® MDX61B stahnout z domovské stranky SEW (rubrika "Software").

Parametr
Objednaci ¢&islo

Pomticka pro uvedeni do provozu
a diagnostiku

Podporované prfenosové rychlosti

Pfipojeni
Pripustny prirez vedeni
Zakongeni sbérnice

Nastavitelny rozsah adres (MAC-ID)

Hmotnost

1. Kontrolky LED

Rozhrani prumyslové sbérnice DeviceNet, typ DFD11B
824 9725
Obsluzny software MOVITOOLS® a obsluzné zafizeni DBG60B

volitelné pfes prepinace DIP:

*  125kBd
+ 250 kBd
» 500 kBd

5polova svorka Phoenix
obsazeni podle specifikace DeviceNet
(Volume I, Appendix A)

podle specifikace DeviceNet

Pouziti sbérnicovych konektoru s integrovanym
zakoncovacim odporem sbérnice (120 Q) na zacatku
a na konci useku sbérnice.

0 ... 63 volitelné pres pfepinace DIP
0,2 kg (0,44 Ib)

2. Prepinace DIP pro nastaveni adresy uzlu (MAC-ID), délky procesnich dat a pfenosové rychlosti

Obsazeni pfipojovacich svorek je popsano ve specifikaci DeviceNet Volume |, Appendix A.

Svorka
X30:1
X30:2
X30:3
X30:4
X30:5

Vyznam Barva

V- (0V24) ¢erna (BK)
CAN_L modra (BU)
DRAIN ¢&ira

CAN_H bila (WH)

V+ (+24 V) ¢ervena (RD)

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovéani prfes sbérnici
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4 Instalace
Instalace zafizeni MOVIDRIVE® MDX61B pies sbérnici

Ethernet Podrobné informace naleznete v piiruéce "MOVIDRIVE® MDX61B Rozhrani pro
(DFE11B) primyslové sbérnice DFE11B  Ethernet', kterou je mozné objednat
u SEW-EURODRIVE.

Technické udaje

Parametr Rozhrani pro primyslové sbérnice pro Ethernet, typ DFE11B
—— Objednaci ¢islo 1820 036 2
DFOE 118 Pomuicka pro uvedeni do provozu a diagnostiku = Obsluzny software MOVITOOLS® a obsluzné zafizeni DBG60B
%3 % Automatické rozpoznani pfenosové rychlosti 10 MBd / 100 MBd
2 —
33 % @ 1 Pripojeni RJ45 stavebnicovy konektor 8-8
Sl g :
2 % & Adresovani 4 byte IP-adresa
A= Hmotnost 0,2 kg (0,44 Ib)
DHCPIO ]|
Q© status
Q© 100MBt 2.
Q© finkact.
3.
X30
i
3 4.
<
é 1. Prepinac¢ DIP pro nastaveni nejniz$iho byte (LSB) IP-adresy
=a 2. Kontrolka LED "Stav" (Cervena/zluta/zelena), "100 MBIt" (zelena), "link/act" (zelena)
) 3. X30: Pripojeni kabelu Ethernet
56362AXX 4. Adresa MAC
Spojeni Pro pfipojeni doplikové karty DFE11B na Ethernet, propojte rozhrani Ethernet X30
MOVIDRIVE® - (konektor RJ45) vedenim zkroucenymi vodici (Twisted-Pair), podle kategorie 5, tfidy D,
Ethernet IEC 11801, vydani 2.0, s pfislusnym sitovym rozbocovacem (hub) nebo sifovym

prepinadem (switch). PouZijte kabel pro pfipojeni k prvkim sitové infrastruktury.

X

—
A B
54174AXX
Obr. 11: Obsazeni konektoru kabelové koncovky RJ45
A = pohled zepfedu [1] Pin 1 TX+ Transmit Plus (vysilani +)
B = pohled zezadu [2] Pin 2 TX- Transmit Minus (vysilani -)

[3] Pin 3 RX+ Receive Plus (pfijem +) [6] Pin 6 RX— Receive Minus (pfijem -)

Chcete-li doplfikovou kartu DFE11B propojit pfimo s konfiguracnim pocitacem, pouzijte
prekfizeny (Cross-Over) kabel.
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Instalace
Pfipojeni systémové sbérnice (SBus 1)

4.4

Pripojeni systémové sbérnice (SBus 1)

Pouze u P816 "Prenosova rychlost systémové sbérnice” = 1000 kBd:

Na systémové sbérnici neni mozné pouzivat pfistroje MOVIDRIVE® compact MCH4_A
spolecné s jinymi pfistroji MOVIDRIVE®.

U pfenosovych rychlosti # 1000 kBd je mozné pfistroje pouZzivat spole¢né.

Pres systémovou sbérnici (SBus) Ize na sbérnici CAN (Controller Area Network)
adresovat max. 64 Gcastnickych stanic. Podle délky a kapacity kabel( zarazujte za 20
az 30 ucastnickymi stanicemi opakovaC (Repeater). SBus podporuje pfenosovou
techniku podle ISO 11898.

Podrobné informace o systémové sbérnici naleznete v pfiru€ce "Sériova komunikace"
("Serielle Kommunikation"), kterou je mozné ziskat u firmy SEW-EURODRIVE.

Schéma pfipojeni systémové sbérnice

Ridici hlava ! Ridici hlava : Ridici hlava |

Systémova sbémice Systémova sbérmice Systémova sbérmice

Uzaviraci odpor E S12 Uzaviraci odpor ljl S12 Uzaviraci odpor E S12
p
ON|OFF ON|OFF ON|OFF

Systémova sbérnice X12: Systémova sbérnice X12: Systémova sbérnice X12:
e et | DGND Vaaing odnee | DGND Vaainsrodrols | DGND

sbémice High ~*—®_SC11 sbémice High <#—® SC11 sbémice High ~#—*1 SC11

Systémova -a—m= SC12 Systémova -&—®= SC12 Systémovéd -&—= SC12

54534ACS

Obr. 12: Pripojeni systémové sbérnice (SBus)

Specifikace kabelu

Pokladani stinéni

Délka vedeni

Zakoncovaci odpor

Pouzivejte stinény &tyrzilovy zkrouceny médény kabel (kabel pro pfenos dat stinény
médénym opletenim). Kabel musi splfiovat nasledujici specifikace:

— prafez vodige (zily) 0,25 ... 0,75 mm? (AWG 23 ... AWG 18)

— odpor vedeni 120 Q pfi 1 MHz

— mérna kapacita < 40 pF/m (12 pF/ft) pfi 1 kHz

Vhodné jsou napf. kabely CAN-Bus- nebo DeviceNet.

Stinéni na obou stranach plosné pfipojte na stinici svorku elektroniky méni¢e nebo
fidici jednotky (Master).

Pfipustna celkova délka je zavisla na nastavené pfenosové rychlosti systémové
sbérnice (P816):

— 125kBd - 320 m (1056 ft)
— 250kBd - 160 m (528 ft)
— 500kBd — 80 m (264 ft)
— 1000kBd — 40 m (132 ft)

Na zacatek a na konec systémové sbérnice pfipojte zakon&ovaci odpor systémoveé
sbérnice (S12 = ON). U ostatnich pfistroji zakoncovaci odpor odpojte (S12 = OFF).

Mezi zafizenimi, ktera jsou napojena na systémovou sbérnici, nesmi dochazet
k posunu potencialu. Zabrarite posunuti potencialt vhodnymi opatfenimi, napfiklad
spojenim koster pfistroji separatnim vedenim.

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovéani prfes sbérnici
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Instalace
PFipojeni hardwarovych koncovych spinacu

4.5 Pripojeni hardwarovych koncovych spinaciu

Vacky hardwarovych koncovych spinac¢i musi pokryvat celou oblast pojezdu az po misto
zastaveni.

Pouzivejte pouze hardwarové koncové spinace s oteviracimi kontakty (low-aktiv)!

Cw

v

|
|

= =

@) @)

S) )

[0} L

Ll

04437AXX

Obr. 13: Pripojeni hardwarovych koncovych spinaéu
Ccw = Chod pohonového ménice vpravo
X = Draha pojezdu
ES CW = Pravy hardwarovy koncovy spinac

ES CCW = Levy hardwarovy koncovy spina¢

Dbejte na spravné pfifazeni hardwarovych koncovych spina¢i. To znamena, Ze pfi
chodu vpravo (CW) musi byt aktivovan pravy hardwarovy koncovy spina¢ (ES CW) a pfi
chodu vlevo (CCW) levy hardwarovy koncovy spina¢ (ES CCW).
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Uvedeni do provozu (‘@

5
5.1

5.2

5

VSeobecné @

Uvedeni do provozu

VsSeobecné

Predpokladem pro Uspé&sné uvedeni do provozu je spravné naprojektovani a bezchybna
instalace. Podrobné pokyny pro konfiguraci naleznete v systémové pfirucce
MOVIDRIVE® MDX60/61B.

Prekontrolujte instalaci, pfipojeni ¢idel a nainstalovani karet priimyslové sbérnice podle
pokyn( pro instalaci uvedenych v navodu k obsluze MOVIDRIVE® MDX60B/61B,
v pfiru¢kach pro priimyslovou sbérnici a v této pfirucce (— kap. Instalace).

Jako externi &idlo pouzijte ¢idlo absolutnich hodnot (pfipojeni na DIP11B, X62).
Respektujte rovnéz pokyny pro instalaci a uvedeni do provozu, které jsou zminéné
v pfiru¢ce "MOVIDRIVE®™ MDX61B Karta Cidla absolutnich hodnot DIP11B".

Pripravné prace

Pfed zprovoznénim modulu "RozSifené polohovani pfes sbérnici" provedte nasledujici
kroky:

* Spojte konektor "Xterminal" na ménici pfes doplnék UWS21A (sériové rozhrani)
s PC-COM.

+ Nainstalujte software MOVITOOLS® (verze 4.20 a vy3si).

* Uvedte méni¢ do provozu pfes "MOVITOOLS/Shell".

— MDX61B s asynchronnim motorem: CFC operating modes / VFC n-control
— MDX61B se synchronnim motorem: SERVO operating modes

» Pouze pfi provozu s externim ¢idlem (Cidlo absolutnich hodnot nebo inkrementalni
¢idlo):

— Cidlo absolutnich hodnot: Uvedte do provozu kartu ¢&idla absolutnich hodnot
DIP11. Prfitom dojde k nastaveni parametrd P942 ... P944 (— pfirucka
"MOVIDRIVE® MDX61B Karta ¢idla absolutnich hodnot DIP11B").

— Inkrementalni &idlo: V programu Shell nastavte parametry P942 ... P944 (Citatel
faktoru €idla, jmenovatel faktoru Cidla a kalibrace externiho Cidla. Podrobny popis
t&chto parametrd naleznete v piiruéce "Polohovani a sekvenéni fizeni IPOSPIUS®,

* V menu [MOVITOOLS] / [Shell] / [Startup] (Uvedeni do provozu) zvolte
technologickou funkci "Roz8ifené polohovani pfes sbérnici".

+ Pripojte signal "0" na svorku DIJQJ "/CONTROLLER INHIBIT/".

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovéani prfes sbérnici
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(‘@ Uvedeni do provozu

Spusténi programu "RozS8ifené polohovani pfes sbérnici"

5.3 Spusténi programu "RozSifené polohovani pres sbérnici”
Vseobecné » Spustte [MOVITOOLS] / [Shell].

» Zvolte [Startup] (Uvedeni do provozu) / [Extended positioning via bus] (RozSifené
polohovani pres sbérnici).

Ma

]

¥ GHELL MO¥ITOOLS® MOVIDRIVE® B
File | Startup Parameters Display Extras Mindow Help

Seleck Techmolagy. Fumckion, .
SEarbU . .

Dip Startimy ..

Lirear matar. .

ranual Operation.

Positioning via Bus

ed positioning via bus
Modula Positioning
Flying sat
Absolute positioning
Sensor based positioning via bus
Certer winder
Table positioning via figldbus
Té_hle\Pg'sitinning.

o]

|Param_et'e__r saved A

11013AEN

Obr. 14: Spusténi programu "Rozsifené polohovani pres sbérnici”
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Uvedeni do provozu
Spusténi programu "RozS8ifené polohovani pfes sbérnici"

C &9,

Nastaveni
parametrt
prumyslové
sbérnice

F=i Extended positioning via bus

sl

2| @

Pokud zatim v ménici neni nahran zadny platny aplikaéni modul, objevi se po spusténi
"Rozsifeného polohovani pfes sbérnici" nasledujici okno.

-Fieldbus parameter

Fieldbus type

Buszs address

Timeout wvalue

Timeout response

Baud rate

aud -]

DI00: /Contraller inkibit
DI01: Enable

DI0Z: Fault Reset
DI03: Reference Cak
DI04: ALimit swaitch Chw
DI05: ALimit switch CEW

Lancel

Mewt »»

o2 Back

|Peer-to-Peer | PROFIBUS DP |

Oline

Changed

4

Obr. 15: Nastaveni parametr( pramyslové sbérmice

V tomto okné je tfeba provést nasledujici nastaveni:

11014AEN

- Nastaveni parametri primyslové sbérnice: Nastavte parametry prdmyslové
sbérnice. Parametry, které nelze upravovat, jsou zablokovany, a neni zde mozné je

ménit.

Systémovou sbérnici (SBus) je mozné nastavit vzdy, neni zapotfebi zadny doplnék.

Pokud je v konektoru primyslové sbérnice (DFP, DFI, DFC, DFD nebo DFE)
zasunuta karta sbérnice, je mozné navic zvolit sbérnici PROFIBUS, INTERBUS,

CAN, DEVICENET nebo ETHERNET.

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovéani prfes sbérnici
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Po spusténi programu "RozSifené polohovani prfes sbérnici" se nactou vSechny
parametry potfebné pro rozsifené polohovani prostfednictvim sbérnice.
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Nastaveni
kalibracnich
faktord drahy
a rychlosti

34

Uvedeni do provozu
Spusténi programu "RozS8ifené polohovani pfes sbérnici"

V tomto okné se provadi nastaveni kalibrac¢nich faktord pro drahu a rychlost.

F=; Extended positioning via bus

== S ]

Source actual position IMOTOR ENC. (X15) j

—Calculation of the scaling

~| |z00 i =

|12.34

Diameter of driwving wheel

Gearing ratio

external ratino !l
!mr’min j
Ilni.':'i__r j

reselution |1

Unit for speed

glnsoildibe eEncoder

PligZel oit

encoder 1na mm

| Calculation I

—Scaling factor for distance

= |lDl inc/ jiiidl

Increments

Distance

—Scaling factor for =speed

[Unit]

|32?59
1/min/ |m/fmin

Numerator

Denominator |166EI

D100: AContraller inhibik
LI Enable

DI0Z: Fault Aeset
o0
oo
Do

=t

3: Reference Cok
4 ALimit switch Cw
5 fLirnit zwitch CCW

Cancel | <¢ Back Mext »»

ONline

|Peerto-Peer | Changed |PROFIEUS DR | o

11015AEN
Obr. 16: Nastaveni kalibrace

V tomto okné je tfeba provést nasledujici nastaveni:

* Vybérové pole Source actual position (zdroj skute¢né pozice): Zvolte, které
¢idlo se ma pouzit pro méreni drahy pfi polohovani:
— MOTOR ENCODER (¢idlo motoru) (X15).
— EXT. ENCODER (externi €idlo) (X14) s inkrementalnim Cidlem jako externi Cidlo.

— ABSOLUTE ENCODER (¢idlo absolutnich hodnot) (DIP) s ¢idlem absolutnich
hodnot jako externi €idlo nebo na hfideli motoru.

Pfi pouziti ¢idla absolutnich hodnot je tfeba zprovoznéni dopliku DIP11B provést pred
uvedenim aplikaéniho modulu "RozSifené polohovani pres sbérnici" do provozu!
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Uvedeni do provozu (‘@

Spusténi programu "RozS8ifené polohovani pfes sbérnici" @
Vypocet + Pripad 1: Cidlo motoru nebo &idlo absolutnich hodnot na hrideli motoru (zdroj
kalibracnich skuteéné pozice)

faktord — Ve vybé&rovém okné "Diameter of driving wheel" (primér hnaciho kola) nebo

"Spindle slope" (stoupani vietene) (pouze u &idla motoru) zvolte odpovidajici
jednotku. Jako jednotku je mozné zvolit bud milimetry [mm] nebo desetiny mm
[1/10 mm].

— V zadavacim poli "Gearing ratio" (pfevodovy pomér prevodovky) zadejte
pfisludny pfevodovy pomér a v poli "External ratio" (pfevodovy pomér pfedlohy)
zadejte pfevodovy pomér pouzité predlohy.

— Ve vybérovém okné& "Unit for speed" (jednotka rychlosti) zvolte [mm/s], [m/min]
nebo [1/min].

— P¥i polohovani s €idlem absolutnich hodnot zvolte ve vybérovém poli "Place of
absolute encoder" (poloha €idla absolutnich hodnot) poloZku "Motor shaft" (hfidel
motoru).

— Kliknéte na tlacitko <Calculation> (Vypocet). Program vypocita kalibrani faktory
"draha" a "rychlost".

» Pripad 2: Externi ¢idlo nebo ¢idlo absolutnich hodnot na draze (zdroj skute¢né
pozice)

Pfi pouziti externiho &idla nebo ¢&idla absolutnich hodnot na draze je tfeba kalibrani
faktor pro drahu vypocitat ruéné. Kalibra¢ni faktor pro rychlost je mozné vypocitat
automaticky (— viz nasledujici odstavec) nebo ruéné (— pfiklad 2).

Automaticky vypocet kalibraéniho faktoru rychlosti:

* Ve vybérovém poli "Source actual position" (zdroj skute€né pozice) zvolte
polozku "Motor encoder" (€idlo motoru).

» V zadavacim poli "Diameter of driving wheel" (prGmér hnaciho kola) nebo
"Spindle slope" (stoupani vietene) zadejte hodnotu. Ve vedlejSim vybérovém poli
mUzete zvolit jednotku [mm] nebo [1/10 mm].

* Ve vybérovych polich "Gearing ratio" (pfevodovy pomér pfevodovky) a "External
ratio" (prfevodovy pomér predlohy) zadejte prislusné hodnoty pievodovych pomér(.

» Kliknéte na tlacitko <Calculation> (Vypocet). Program vypocte kalibracni faktor
rychlosti.

Vypocet kalibra¢niho faktoru drahy:

* Ve vybérovém poli "Zdroj skute¢né pozice" zvolte polozku "Externi Cidlo" nebo
"Cidlo absolutnich hodnot". Pti polohovani s gidlem absolutnich hodnot zvolte
z vybérového pole "Place of absolute encoder" (poloha €idla absolutnich hodnot)
polozku "Way" (draha).

* Ve skupiné "Scaling factor for distance" (kalibracni faktor drahy) v poli
"Increments"” (impulzy) zvolte poéet impulzU, které ¢idlo doda na jednotku drahy.
Jednotkou impulzli je vzdy inkrement [inc]. V zadavacim poli "Distance"
(vzdalenost) zadejte odpovidajici vzdalenost.

* Ve skupiné "Scaling factor for distance" (kalibraéni faktor drahy) v poli "Unit"
(jednotka) zadejte jednotku kalibracniho faktoru drahy. VSechny nasledujici
Udaje, jako napf. softwarové koncové spinace, referenéni offset a zadani cilové
pozice se zobrazuji v zadané jednotce.

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovéani prfes sbérnici

5

35



5

36

(‘@ Uvedeni do provozu

@ Spusténi programu "RozS8ifené polohovani pfes sbérnici"

Prepocet rozliseni
drahy na
uZivatelské
jednotky

Kalibragni faktor drahy (impulzy / draha) slouzi k uréeni uzivatelské jednotky pojezdu
(napf. mm, otacky, stopy). PFi polohovani podle &idla motoru je mozné faktor kalibrace
drahy vypocitat automaticky. Pfi automatickém vypoctu je mozné zvolit nasledujici
jednotky:

« mm
« 1/10 mm

PFi pouziti externiho €idla nebo Cidla absolutnich hodnot na draze je tfeba kalibragni
faktor pro drahu vypocitat ruéné (— pfiklad 1 a 2).

Priklad 1: Pohon se ma polohovat podle €idla absolutnich hodnot na draze. Rychlost
se ma zadavat v jednotkach [m/min].

» Parametry pohonu:

— Prevodovy pomér pfevodovky (i gear unit) = 12,34
— Prevodovy pomér predlohy (i additional gear) = 1
— Prdmér unaseciho kola = 200 mm

* Parametry Cidla:

— Typ: Cidlo absolutnich hodnot Stahltronik WCS3

— Fyzické rozliSeni = 1 inkrement / 0,8 mm

— Kalibrace cidla P955 = x8 (— nastavi se automaticky pfi zprovoznéni dopliku
DIP11B).

» Automaticky vypocet kalibracniho faktoru rychlosti:
Citatel / jmenovatel = 32759 / 1668 jednotka [m/min]
* Manualni vypocet kalibracniho faktoru drahy:

— Elektrické rozliSeni = 1 inkrement / 0,8 mm x P955 kalibrace ¢idla
Vysledek: 1 inkrement /0,8 mm x 8 = 8 [inc/0,8 mm]

Vysledek: Impulzy / draha = 80 / 8 [mm]

Piiklad 2: Pohon se ma polohovat podle externiho €idla na draze.
* Parametry pohonu:

— Prevodovy pomér pfevodovky (i gear unit) = 12,34
— Prevodovy pomér predlohy (i additional gear) = 1

* Parametry Cidla:

— Fyzické rozliseni = 1024 inkrement( / ot
— Pramér unaseciho kola (dcarrying wheer) = 65 mm
— Kalibrace Cidla P944 = x2

* Manualni vypocet kalibraéniho faktoru drahy:

— Impulzy = pocet inkrement(l / otacky x 4 x P944

Impulzy = 1024 inkrement(l / otacky x 4 x 2 = 8192 inkrementU
— Draha = IT X dcarrying wheel

Draha = 3,14 x 65 mm = 204,2 mm

Vysledek: Impulzy / draha = 8192 / 204 jednotka [mm]

Pokud ¢itatel (impulzy) nebo jmenovatel (draha) nejsou celoc¢iselné hodnoty, mlizete
dosahnout vyssi pfesnosti vypoctu rozsifenim citatele i jmenovatele stejnym faktorem
(napf. 10, 100, 1000, ...). RozSifenim nedochazi k zadnému omezeni maximalni
pojezdové oblasti. Maximalni hodnota pro "Impulzy" nebo "Drahu" je 32767.
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Uvedeni do provozu (‘@

Prepocet rychlosti
na uZivatelské
jednotky

Spusténi programu "RozS8ifené polohovani pfes sbérnici" @

Ve skupiné "Calculation of the scaling" (vypocet kalibrace) je mozné v rozbalovacim
menu "Unit for speed" (jednotka rychlosti) zvolit nékterou ze tfi jednotek a nechat
automaticky spocitat faktory kalibrace. Je mozné zvolit jednu z nasledujicich jednotek
rychlosti:

e 1/min
e mm/s
e m/min

Pokud chcete rychlost zadavat v jinych jednotkach, miizete vypocitat kalibra¢ni faktor
rychlosti (— néasledujici pfiklad).

Piiklad 1: Pohon se ma polohovat podle €idla absolutnich hodnot na draze. Rychlost
se ma zadavat v mm/s.

» Parametry pohonu:

— Prfevodovy pomér prevodovky (i gear unit) = 15,5
— Prevodovy pomér predlohy (i additional gear) = 2
— Prdmér hnaciho kola (dgyive wheel) = 200 mm

* Parametry Cidla:

Typ: Systém pro linearni méfeni drahy Stahltronik WCS2

Fyzické rozliSeni = 0,833 mm 2 1,2 inkrementu/mm

Kalibrace ¢idla P955 = x8 (— nastavi se automaticky pfi zprovoznéni doplfiku
DIP11B).

+ Citatel = igear unit X fadd. gear X 60
Citatel = 15,5 x 2 x 60 = 1860

* Jmenovatel = IT X dgyive wheel (N€bO Stoupani vietene)
Jmenovatel = 3,14 x 200 = 628
Jednotka = mm/s

Pokud ¢itatel nebo jmenovatel nejsou celo¢iselné hodnoty, mlzete dosahnout vyssi
presnosti vypoctu rozsifenim Citatele i jmenovatele stejnym faktorem (napf. 10,100,
1000, ...). RozSifenim nedochazi k Zddnému omezeni maximalni pojezdové oblasti.
Maximalni hodnota pro Citatel nebo jmenovatel je 32767.
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Uvedeni do provozu
Spusténi programu "RozS8ifené polohovani pfes sbérnici"

©

Nastaveni ¢asu
ramp a omezeni

H=; Extended positioning ¥ia bus

0| |0 S| ¢ 20

Software limit switch COW Sgoftware limit switch CIT
|—lDDD [t ] |lDDD [rera]
Use Hardware limit switch IYES j
Reference Offset |D [1am ]

Reference trawvel type ]<—~ [ v

Maximum values

Max. motor speed in Automatic 1000 [1/min]
Mes 50,917 [m/min]
Max. motor speed in Jog Mode i000 [1/min]
SlEz2I [t/ min]
Mmax speed control 3000 [1/min]
@ D100 MContraller inhibit {LE T LB LW
" ] 1: Enable
@& DI0Z Fault Rezet
@ D03 Reference CAM | | | [mm1
@ DI04 Aimit switch CWw -1000 -500 0 500 1
@ DID5: ALimit switch COW
LCancel I 4 Back | Mewt > I
Bl Fecr-to-Pesr | Changed  |PROFIBUSCP | o
11016AEN

Obr. 17: Nastaveni ¢asli ramp a omezeni

V tomto okné je tfeba nastavit polohu softwarovych koncovych spinacd, referenéni
offset, typ referenéniho chodu a také &asy ramp a omezeni. Hodnoty se zadavaji
v uzivatelskych jednotkach kalibrace.

V zadavacim poli "Software limit swich CCW / CW" ("levy/pravy sw koncovy spinac")
zadejte pozici softwarovych koncovych spinacl. Dbejte na to, aby se pozice
softwarovych koncovych spinacll nachazely uvnitf pojezdové drahy hardwarovych
koncovych spinacli a neprekryvaly se s referenénim bodem. Pokud do obou
zadavacich poli zadate hodnotu "0", softwarové koncové spinace se deaktivuji.

V zadavacim poli "Reference offset" zadejte referenéni offset. Pomoci referenéniho
offsetu se koriguje nulovy bod stroje. Plati vzorec:

Nulovy bod stroje = referencni bod + referenc¢ni offset
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Spusténi programu "RozS8ifené polohovani pfes sbérnici"

C 0N

Uvedeni do provozu

@7

Ve vybérovém poli "Reference travel type" (typ referencéniho chodu) zadejte spravny

typ referen¢niho chodu (0 ... 8). Typ referen¢niho chodu urcuje strategii, s jakou se
zafizeni pfesouva do nulového bodu stroje. Pomoci proménné IPOSPUS® 127
ZeroPulse se nastavuje, zda ma referencni chod nasledovat po zméné impulzu
referencni vacky ("0") nebo po nasledném nulovém impulzu ¢idla ("1"). Promé&nnou
IPOSPIUS® 1127 je mozné editovat pomoci piekladage IPOS.

]

P
55260AXX

= 1

CAM
54947AXX

] ] .\

:‘/—-

CAM
54948AXX

I

54949AXX

= 1

54950AXX

I

54951AXX

] I

CAM
54952AXX

|

CAM
54953AXX

I

54951AXX
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Typ 0: Referenénim bodem je prvni nulovy impulz vlevo od startovni
pozice referenéniho chodu.

Typ 1: Referenénim bodem je levy konec referenéni vacky.
Nulovy bod stroje = referencni bod + referenéni offset

H127 ="1" referen¢ni chod na nulovy impulz ¢idla

H127 = "0" referenéni chod na zménu impulzu

Typ 2: Referenénim bodem je pravy konec referen¢ni vacky.
Nulovy bod stroje = referencni bod + referen¢ni offset

H127 ="1" referenéni chod na nulovy impulz ¢idla

H127 = "0" referenéni chod na zménu impulzu

Typ 3: Referenénim bodem je pravy hardwarovy koncovy spinag.
Neni zapotfebi referenéni vacka. Po opusténi hardwarového
koncového spinae (pozitivni zména impulzu) se pohon volné
pohybuje o dal$ich 4096 inkrementu.

Nulovy bod stroje = referenéni bod + referenéni offset — 4096

Typ 4: Referenénim bodem je levy hardwarovy koncovy spina¢. Neni
zapotrebi referenéni vacka. Po opusténi hardwarového koncového
spinaCe (pozitivni zména impulzu) se pohon volné pohybuje o dalSich
4096 inkrementu.

Nulovy bod stroje = referencni bod + referenéni offset + 4096

Typ 5: Zadny referenéni chod. Referenénim bodem je momentalini
poloha bez ohledu na nulovy impulz.

Nulovy bod stroje = okamzita poloha + referencni offset.

Typ 6: Referenénim bodem je pravy konec referenéni vacky.
Nulovy bod stroje = referencni bod + referencni offset

Typ 7: Referenénim bodem je levy konec referen¢ni vacky.
Nulovy bod stroje = referencni bod + referenéni offset

Typ 8: Zadny referenéni chod. Referenénim bodem je momentalni
poloha bez ohledu na nulovy impulz. Narozdil od typu 5 je mozny
referenéni chod typu 8 i pfi jiném stavu systému, nez "A".

Nulovy bod stroje = okamzita poloha + referencni offset.
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Nastaveni

casli ramp

v impulzovém

a automatickém
provozu

Download

Uvedeni do provozu
Spusténi programu "RozS8ifené polohovani pfes sbérnici"

» Ve skupiné "Ramp values" (rampy) je tfeba v zadavacich polich "Ramp value jog
mode" (rampa pro impulzovy provoz) a "Ramp value auto.mode (1) and (2)" (rampa
pro autom. rezim 1 a 2) zadat ¢asy ramp. Pfepinani mezi rampou 1 a rampou 2
v automatickém rezimu se provadi pomoci bitu 15 v procesnim vystupnim datovém
slové 1. Odpovidajici zrychleni se zobrazuje v jednotce [mm/s?].

Cas rampy se vztahuje vzdy na otacky 3000 min~".

Pfi Casu rampy 1 s by tedy pohon za 500 ms zrychlil na 1500 min~".

Po ulozZeni se objevi okno pro download.

Yo Extended positioning via bus

0| 0 S| 2@

Fleasze click 'Help', to getinformation about the wiring of the terminals and the values of the
parameters.

% Help I

To complete the commissioning of 'Positioning wia bus', please press the 'Download' buttan.

| [T Runextended startup

¢ Don't change IPOS-Programm
% Download zeries [POS prograre

ictual IPOS program version: (MO B] USERFROGRAM W 1.058
[Mew [POS program version: (MO E) Wo1.08

DI00: AController inhibit
DI01: Enable

DI0Z: Fault Reset

DI03: Reference Cak
D04 ALimnit switch CWwW
D105: ALimit gwitch COW

LCancel ¢ Back, Download

OMlire |F‘eer-t0-Peer | iC.ﬂ.NUpen 1 | ]

10824AEN
Obr. 18: Okno pro download

Stisknéte tlacitko <Download>. Automaticky se provedou vSechna potfebna nastaveni
méniée a spusti se program IPOSPUS® "Rozsitené polohovani pies sbérnici".
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Uvedeni do provozu (‘@

Spusténi programu "RozS8ifené polohovani pfes sbérnici" @

Po provedeni downloadu se program zeptd, zda se chcete vratit na monitor. V monitoru
je mozné provést diagnostiku vasi aplikace a prekontrolovat fidici signaly.

Information l

ij'\?‘) Startup of bus positioning successful,

Start bus positioning monikar?

Ja Mein |

11023AEN
Obr. 19: Spusténi monitoru Ano/Ne

Volbou Yes (ano) se vratite na monitor, kde mliZzete spustit pozadovany provozni rezim.
Volbou <No> (ne) se vratite do programu MOVITOOLS/Shell.

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovéani prfes sbérnici
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Monitor

Uvedeni do provozu
Spusténi programu "RozS8ifené polohovani pfes sbérnici"

Pokud se modul "RozS$ifené polohovani pfes sbérnici" spusti po uspésné provedeném

uvedeni do provozu, objevi se ihned monitor.

"+ Entended positioning via bus

=== S

2| @|

M=1E3

Monitor "Positioning via bus’
& Decoded View | & Hexadecimal View |

& Monitor mods " Contral Send P

PO1: Controlword 2 Pl1: Statusword

CTRL. IMHIEIT

1] 09999900 900099900

| dorte. inkibitienable Limit switch cowy |

990099900 [2]

=S|
Ramp 2 Enablzrapid stop Limit swwitch Gy
free Enableistop Erraor
Halt regulation Brake released
A X Irtecratar 1 Target position reached
Jog - Parameter set 1 IPOE reference
Joy + Reset fault Irvetter resdy
Start  free lotar turning
P0O2{3: Setpoint position Pl12{3: Actual position
B 0 inc] | 0 finc] 3]
PO4: Setpoint speed Pl4: Actual speed
(3] 01 /i | 01 /roin] 3]
PO5: Start ramp P15 Activ current
) — 0ms] | 0[%] [3]
POB6: Stop ramp Pl6: Device utilisation
(3] 0fms] | 5[] [3]
g BIH? Ecogtlrc-ller inhibit
_1. o Enable
(4] @ DIOZ: Faul Feset 5]
@ DI0Z: Reference Cakd
@ DI04: Mo function
@ DI0E: Mo function
<< Back Commizzioning |
ST Feer-to-Peer | Changed  |PROFIBLS CP | .
11018AEN

Obr. 20: Monitor modulu "Roz8ifeného polohovani pfes sbérnici"

(1]
(2]
(3]
(4]
(3]

Opétovné uvedeni
do provozu

PO1 fidici slovo 2, dekédovano na jednotlivé bity

P11 stavové slovo, dekddovano na jednotlivé bity

Procesni data v dekadickém zobrazeni a s uzivatelskymi jednotkami
Stav binarnich vstuput zakladniho zafizeni

Poloha softwarovych koncovych spinacd a momentalni poloha pohonu

parametrd primyslové sbérnice").

Stisknéte tlacitko <Startup> (uvedeni do provozu) pro nové uvedeni do provozu.
Zobrazi se okno pro nastaveni parametr( priimyslové sbérnice (— odstavec "Nastaveni
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Parametry a proménné IPOSplus® @

5.4 Parametry a proménné IPOSPIus®

Uvedenim do provozu se automaticky nastavi nasledujici parametry a proménné
IPOSPIUS® 3 pii downloadu se nahraji do ménice:

Cislo parametru P... ‘Rejstfik Popis

100
101

300
301
302

600
601
602
603
604
605
606
610
611
612
613
614
615
616
617

620
621

630
631
632
633
634
635
636
637

700
730

813
815
816
819
831

836

8461
8462

8335
8336
8337
8338
8339
8919
8920
8340
8341
8342
8343
8344
8345
8346
8347

8350
8351

8352
8353
8354
8355
8356
8357
8358
8359

8574
8584

8600
8602
8603
8606
8610

8615

Zdroj pozadovanych hodnot

Zdroj fizeni

Spoustéci a zastavovaci otacky 1
Minimalni otacky 1

Maximalni otacky 1

Binarni vstup DIO1
Binarni vstup DI02
Binarni vstup DI03
Binarni vstup DI04
Binarni vstup DI05

Hodnota
Primyslova sbérnice

Primyslova sbérnice

0
0

Je mozné nastavit na plose

Uvolnéni/rychlé zastaveni
Zadna funkce

Referenc¢ni vacka

/Pravy koncovy spinac

/Levy koncovy spina¢

Binarni vstup DI06 (pouze u MDX61B) Zadna zména

Binarni vstup DIO7 (pouze u MDX61B) Zadna zména

Binarni vstup DI10
Binarni vstup DI11
Binarni vstup DI12
Binarni vstup DI13
Binarni vstup DI14
Binarni vstup DI15
Binarni vstup DI16
Binarni vstup DI17

Binarni vystup D001
Binarni vystup D002

Binarni vystup D010
Binarni vystup D011
Binarni vystup D012
Binarni vystup D013
Binarni vystup D014
Binarni vystup D015
Binarni vystup D016
Binarni vystup D017

Provozni rezim

Funkce brzdy 1

Adresa SBusu

Cas timeoutu SBusu

PFenosova rychlost SBusu

Cas timeoutu priimyslové sbérnice

Reakce na pfekro€eni ¢asoveého limitu
(timeout) priimyslové sbérnice

Reakce na timeout SBusu

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovéani prfes sbérnici

Z4dna funkce

/Porucha

Pfipraveno k provozu

Z4dna funkce

..& IPOS
ZAP

Je mozné nastavit na plose
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(‘@ Uvedeni do provozu

@ Parametry a proménné IPOSplus®

Cislo parametru P... ‘Rejstfik Popis Hodnota
870 8304 Popis zadané hodnoty PO1 Ridici slovo 2
871 8305 Popis zadané hodnoty PO2

872 8306 Popis zadané hodnoty PO3

873 8307  Popis skute¢né hodnoty PI1 IPOS PO-Data
874 8308 Popis skute¢né hodnoty PI2

875 8309 Popis skute¢né hodnoty PI3

876 8622 Uvolnéni dat PO ZAP

900 8623  Referenctni offset

903 8626 Typ referenéniho chodu Je mozné nastavit na plose
941 Zdroj skut. pozice

Proménna IPOSP!Us® Popis

H1 Max. otaky motoru pfi automatickém provozu
H2 Maximalni otacky motoru v impulzovém provozu
H3 Citatel kalibragniho faktoru drahy

H4 Jmenovatel kalibra¢niho faktoru drahy

H5 Citatel kalibragniho faktoru rychlosti

H6 Jmenovatel kalibra¢niho faktoru rychlosti

H7 Rampa 1

H8 Rampa 2

H102 Pramér hnaciho kola (x1000)

H103 Prevodovy pomér prevodovky (x1000)

H104 Prevodovy pomér predlohy (x1000)

H115 Switch SBUS

H125 Ukazatel na proménnou Scope H474

H126 Ukazatel na proménnou Scope H475

H127 Referenc¢ni chod na ¢idlo nulovych impulz(

H496 SLS_right Softwarovy koncovy spina¢ vpravo (INKR)

H497 SLS_left Softwarovy koncovy spinac vlevo (INKR)

H509 ActPos_Abs Skute¢na pozice DIP

H510 ActPos_Ext Skute€na pozice X14

H511 ActPos_Mot Skute€na pozice X15

H1002 ScopeDelay

Tyto parametry a proménné IPOSP'“S® se po uvedeni do provozu jiz nesmi ménit!
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5.5

Pfiklad

Zaznam proménnych IPOSplus® @

Zaznam proménnych IPOSPIUS®

Proménné IPOSPUS® je mozné béhem provozu zaznamenavat pomoci programu
"Scope" v softwarovém baliku MOVITOOLS®. Tato moznost je véak dostupna pouze
u méniée MOVIDRIVE® MDX61B.

Pro zaznam jsou k dispozici 32bitové proménné IPOSPUS® (1474 a H475.
Prostfednictvim dvou indikaénich proménnych (H125/H126) na H474 a H475 je mozné
libovolnou proménnou IPOSPUS® zaznamenat pomoci programu "Scope":

* H125 — Scope474Pointer
* H126 — Scope475Pointer

Cislo promé&nné IPOSPIUS®  ktera ma byt zaznamenana pomoci programu "Scope”,
je tfeba zadat pfes okno proménnych assembleru resp. pfekladace IPOS do jedné
z indikaénich proménnych H125 nebo H126.

Ma se zaznamenat proménna IPOSPUS® H511 skutecna pozice motoru. Postupujte takto:
* V programu "Scope" zadejte v okné proménnych hodnotu 511 do proménné H125.

i 1POS Variables =10l x|
Identifier Value <]
Hiz4 o |

HlZa a

H127 [} -
L[_I Mo

10826AXX

* V programu "Scope" v poloZce [File] (Soubor) / [New] (Novy zaznam) nastavte kanal
3 na Proménna IPOS H474 LOW a kanal 4 na Proménna IPOS H474 HIGH.
Program "Scope" nyni zaznamena hodnotu proménné IPOSPIUS® H511.

@ Tiooeracive Meazurement Y alues

) Data available Channel 1 ctual speed [rpm] =

I Recording active Channel E:ISEtF":'i”t speed [rpm] LI
Channel 3{IPOS Variable H474 LOW [
BUETE R PO S - anable H474 HIGH

10827AEN
«  Kopirovani indikadnich promé&nnych do promé&nnych IPOSPUS® H474 nebo H475 se
provadi v programu IPOSPUS® y TASK 3.

* Rychlost (pfikazy / ms) pro Task 3 zavisi na vytizeni procesoru ménice
MOVIDRIVE® MDX61B.

* V proménné H1002 je uveden &as (ms), ktery potfebuje Task 3 pro zkopirovani
hodnot z indikaéni promé&nné do proménnych IPOSPIUS® H474 a H475. Pokud je
hodnota nulova, trva proces kopirovani méné nez 1 ms.
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@ Spusténi pohonu

6 Provoz a servis
6.1 Spusténi pohonu

Provozni rezimy

46

Po dokon&eni downloadu prejdete volbou "Yes" (Ano) do monitoru modulu "RozSifené

polohovani pres sbérnici". Pomoci bitdl 11 a 12 z "PO1: fidici slovo 2" je mozné zvolit

provozni rezim.

Aby bylo mozné pohon spustit, respektujte nasledujici pokyny. Plati pro v8echny

provozni rezimy:

« Binarni vstupy DIGJ "/CONTROLLER INHIBIT/" a DIJ3 "ENABLE/RAPID STOP"
musi dostat signal "1".

« P¥i fizeni pfes primyslovou sbérnici nebo systémovou sbérnici: Nastavte fidici
bit PO1:0 "CONTROLLER INHIBIT/ENABLE" = "0" a fidici bity PO1:1
"ENABLE/RAPID STOP" a PO1:2 "ENABLE/STOP" = "1".

Vystupni procesni datové slovo 1 (PO1) ma nasledujici strukturu:
+ PO1: Ridici slovo 2

|15]14[13]12]11[10] 9[8[ 7] 6| 5[4 3| 2]1] 0]

|__Blokovani regulatoru/
uvolnéni
Uvolnéni/
rychlé zastaveni

/SW konc. spina¢

Rampa 1/2 (4 PD)

Rezervovano
Volba rezimu 2
Volba rezimu 2°

Impulz:

Impulz +

Start

Uvolnéni/zastaveni

Regulace pfidrzeni

PFepinani ramp
Prepnuti
Pfepinani sady
parametrQ

Reset chyb

Rezervovano

Volba "Uvolnéni softwarovych koncovych spinac(" v impulzovém provozu (bit
15:/uvolnéni SW koncovych spinacu) je k dispozici pouze v kombinaci s méni¢em
MOVIDRIVE® MDX61B.

* Impulzovy provoz (DI11 ="1" a DI12 = "0")

— Vimpulzovém provozu se mize pohon prostfednictvim bitu 9 a 10 v fidicim slové
2 (PO1) pohybovat vpravo nebo vlevo.

— Rychlost v impulzovém provozu je proménna a je mozné ji zadat pfes PLC nebo
prostfednictvim sbérnice.

* Referenéni provoz (DI11 ="0" a DI12 ="1")

V referencnim provozu je mozné prostfednictvim bitu 8 v fidicim slové 2 (PO1)
spustit referen¢ni chod. Referenénim chodem se stanovi vztazny bod (nulovy bod
stroje) pro absolutni polohovani.
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+ Automaticky provoz (DI11 ="1" a DI12 = "1")

Cilova pozice se vztahuje na nulovy bod stroje, ktery byl pfedtim uréen pomoci
referenéniho chodu. Referenéni chod je nutné zapotiebi.

Maximalni mozna draha pojezdu zavisi na nastavené jednotce drahy. Pfiklady:
» Jednotka drahy [1/10 mm] — draha pojezdu = 3,27 m
» Jednotka drahy [mm] — draha pojezdu = 32,7 m

Pfirucka — MOVIDRIVE® MDX61B Rozsifené polohovani pfes sbhérnici 47




6

48

(‘@ Provoz a servis

@ Monitorovaci provoz

6.2 Monitorovaci provoz

V monitorovacim provozu modulu "RozSifené polohovani pfes sbérnici" jsou
zobrazovana data, ktera se prenaseji pres pramyslovou sbérnici. Vstupni a vystupni
procesni data se nacitaji cyklicky a jsou zobrazovana v hexadecimalni soustavé.

¥-! Extended positioning via bus

EE =] D

2| @|

Monitor 'Positioning via bus®

> Decoded View |® Hexadecimal Viewl
f* Moritar mode " Control Send Pk I
PO1: Controlword 2 Pl1: Statusword
11— 999999900 (00000000 | CHLNET |99900000 2]
=L ] | dotr. inkiitienable Limt switch G |
Ramp 2 Enablefrapid stop Litmit swwitch G
free Enablesstop Errar
Hatt regulation Brake releazed
i EC Irtegrator 1 Target position reached
Jag - Parameter zet 1 PSS reference
Jog + Reset fault Inverter ready
Start  free Motor turning
P02/3: Setpoint position PI2/3: Actual position
B 0finc] | 0 finc] [3]
PO4: Setpoint speed Pl4: Actual speed
3] | 0 [1 ] | 0 [1 ] [3]
PO5: Start ramp P15: Activ current
R 0 ms] | 0[%] [3]
POB: Stop ramp Pl6: Device utilisation
[3] I 0 ms] | B[] [3]
= BIH'ID ECDr';tlroller inhibit
1= . Enable
(4]~ @ DIOZ Fauk Feset — L [5]
@ DI03: Reference CAM
@ DI04: Mo funchion
& DIDS: Mo function
S0l Peer-to-Peer | Changed  [PROFIEUSDP | 4
11018AEN

Obr. 21: Monitorovaci provoz

» Uprostfed okna jsou zobrazena vstupni a vystupni data.
» Zdroj fizeni je mozné pfepinat oznacenim volby "Monitor" nebo "Control" (fizeni):

— Monitor: Data procesu se nacitaji z nadfazeného fizeni prostifednictvim sbérnice.

— Control (fizeni): Data procesu se zadavaji pfes PC. Pohon je mozné fidit bez
nadrfazeného fizeni pomoci PC. Pomoci mysi mizete nastavovat nebo mazat
jednotlivé bity v fidicim slové PO1. Hodnoty v zadavacich polich PO2 "Setpoint
speed" ("pozadovana hodnota rychlosti") a PO3 "Target position" ("cilova
pozice") musi byt zadany v Ciselné podobé&. Pro odeslani procesnich dat do
ménice kliknéte na tladitko <Send PO> ("odeslat vystupni data procesu").
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6.3 Impulzovy provoz
+ PO1:12="0"aPO1:11="1"

Impulzovy provoz je mozné pouzit pro servisni Ucely, aby byl mozny pojezd pohonu
nezavisle na automatickém provozu. Pfedchozi referenéni chod neni zapotrebi.

¥ Extended positioning via bus
Do B a ¢ 0
Monitor 'Positioning via bus’
<& Decoded View |® Hexadecimal Viewl
" Monitar mode &+ Cantral Send P& I
PO1: Controlword 2 Pl1: Statusword
099009000 90000029 | CHRLNMBET  |P099T900
EWLS| | dnrrtr.inhih'rt!enahle Limit swwitch GOV |
Ramp 2 Enakleitapid stop Limit sswitch CY
free Enablefstop Error
_ e Hailt regulation Brake releazed
E Mo Integrator 1 Target position reached
Jog - Farameter set 1 IPOS reference
Jog + Reset fault Inverter ready
Start  free Motor turning
P02{3: Setpoint position P12{3: Actual position
o | fine] | 0 finc]
PO4: Setpoint speed Pl4: Actual speed
[1000  [iémin] | 0[1/min]
PObL: Start ramp PI5: Activ current
[1000 | mel | 0[z]
POb: Stop ramp Pl6: Device utilisation
[1000 | ms) | 5[]
@ DIOD: Contraller inhibit
@ DI01: Enable
@ DI0Z Fault Reset
@ DI03: Reference Cat
@ DI04 Mo function
@ DI05: Mo function
LCancel < Back Commizzioning
(ST Peer-to-Peer | Changed |PROFIBUSDP | 4

11019AEN
Obr. 22: Impulzovy provoz

» Spustte pohon nastavenim fidicich bitd PO1:9 "Jog +" (Impulz +) nebo PO1:10
"Jog —" (Impulz -). Timto zplsobem je umoznén pojezd pohonu v obou smérech.
Pokud se "Jog +" nebo "Jog —" smaze, pohon se zastavi.

* Rychlost se zadava pfes PO2: Setpoint speed (pozadovana hodnota rychlosti).

Dbejte rovnéz na pokyny uvedené v kapitole "Softwarové koncové spinace".
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6.4 Referenc¢ni provoz

+ PO1:12="1"aPO1:11="0"

Pomoci referen¢niho chodu (napf. na jeden nebo oba hardwarové koncové spinace)
se stanovi referencni bod.

b+ Extended positioning via bus _ O] %]

Monitor ‘Positioning via bus®

& Decoded View |® Hexadecimal Viewl

" Monitar mode % Contral Send Pé |
FPO1: Controlword 2 Pli1: Statusword
|99090090000 909000000 | TR INHET : 929
s | dortr. inhibitiensble Limt switch Coe |
Ramp 2 Enaklefapid stop Limnit switch O
free Enakle/ztop Errar
= - Halt regulstion Brake released
eference Travel Integrataor 1 Target position reached
Jog - Parameter set 1 |POS reference
Jog + Reset fault Iverter ready
=tart free Motar turning
P0O24{3: Setpoint position PI2/3: Actual position
|o | line) | 0 {inc]
FO4: Setpoint speed Fl4: Actual speed
[1000 | [Hmin] | 01 /min]
PO5: Start ramp PI5: Activ current
1000 | msl | 0[%]
POG: Stop ramp Pl6: Device utilisation
[1000 | Ims] | (%]
@ DI0D: Contraller inhibit
@ D01 Enable
@ D02 Fault Reset
@ [DI03; Reference Cakd
@ DI04 Mo function
@ DI0%: Mo function
Cancel < Hack Commigsioning
ST Feer-to-Peer | Changed  |PROFIBUSDP | i
11020AEN

Obr. 23: Referencni provoz

+ Ujistéte se pred startem referenéniho chodu, ze je nastaven spravny typ
referenéniho chodu (P903). Pokud tomu tak neni, spustte znovu uvedeni do provozu
a nastavte pozadovany typ referencniho chodu.

» Nastavte PO1:8 "Start" na "1" pro spusténi referencniho chodu. Signal "1" musi byt
pfitomen po celou dobu trvani referenéniho chodu. Po Uspés$né dokonéeném
referencnim chodu se nastavi P11:2 "IPOS reference". Signal "1" PO1:8 "Start" je
v tuto chvili mozné zrusit. Pohon je tak nastaven na referen¢ni hodnoty.

» Otacky pro referencni chod nastavte pomoci parametrd P901 a P902.
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» Pfi referenénim chodu se pouziva zastavovaci rampa (P136). V pfipadé preruseni
referenéniho chodu kvUli odebrani spoustéciho bitu se pouzije polohovaci rampa 1
(P911).

» Pfi referenénim chodu na hardwarové koncové spinace (typ 3 und 4) se pohon po
opusténi hardwarového koncového spinace dale pohybuje a otoCi se o dalSich 4096
inkrementu.

» Dbejte rovnéz na pokyny uvedené v kapitole "Softwarové koncové spinace".
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6.5 Automaticky provoz

+ PO1:12="1"aPO1:11="1"

V automatickém provozu muzete pohon polohovat absolutné, vzhledem k nulovému
bodu stroje (referenéni bod) — osa musi byt nastavena na referenéni hodnoty:

1. Cilova pozice se zadava pfes PO2 a PO3, rychlost pfes PO4, urychlovaci rampa
pfes PO5 a brzdna rampa pres POG6.

2. P¥i fizeni pfes 4 procesni datova slova je mozné polohovaci rampu pfepinat pres
PO1:15 mezi dvéma hodnotami zadanymi pfi uvedeni do provozu.

3. Pokud je tvar rampy (P916) nastaven na "LINEAR" (linearni) nebo "JERK LIMITED"
(omezeni razd), je mozné ménit rychlost a ¢as rampy béhem pojezdu. Pfi vSech
ostatnich tvarech ramp je mozné ménit rychlost a ¢as rampy pouze v klidovém stavu
nebo pfi neuvolnéné ose.

¥ Extended positioning via bus
=] DA
Monitor "Positioning via bus'
& Decoded View |® Hexadecimal View |
" Monitar made i+ Contral Send Pa, |
PO1: Controlword 2 Pl1: Statusword
999020002 00000009 | crLNET (30909009000
!S.NLS| | dorrtr.inhibit.fenahle Litmit sweitch CO |
Ramp 2 Enakleitapid stop Limit sweitch G
Enaklefstop Errar
e Halt regulstion Brake released
Lz Irtegrator 1 Target position reached
Jog - Parameter set 1 IPOS reference
Jog + Reset fault Inverter resdy
Start  free Motor turning
PO2/3: Setpoint position Pl2{3: Actual position
[10000 | linel | 0 finc]
F04: Setpoint speed Fl4: Actual speed
[1o00  [min] | 0 [1/min]
POb&: Start ramp Pl5: Activ current
[1000 | ims] | 0[%]
PO&: Stop ramp Pl6: Device utilisation
[1000 | Ims] | 61%]
& DI00: AContaller inhibit
@ [DI01: Enable
@ DI0Z Fault Reset
@ DI03: Reference Ca
@ D04 Mo function
@ D05 Nofunction
LCancel ¢ Bapk Commissioning
(SN =l Pect-to-Peer | Changed  |PROFIEUSDP | 7

11021AEN
Obr. 24: Automaticky provoz

* Nastavte PO1:8 "Start" na "1" pro spusténi polohovani. Signal "1" musi byt pfitomen
po celou dobu trvani polohovani.
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Priklad: Zadani
cilové pozice
ve dvojitém slové

Automaticky provoz @

* Po uspésné dokon&eném polohovani se P11:3 nastavi na "Target position reached".
Pohon zlstane stat se sledovanim polohy.

» Pokud pfi nastaveném fidicim bitu PO1:8 "Start" dojde k zadani nové pozice pfes
PQO3, pohon se okamzité presune do této pozice.

Méni¢ cyklicky signalizuje skutec¢nou pozici do fizeni prostfednictvim procesnich
datovych slov PI2 a P13. Navic méni¢ do fizeni signalizuje pfes P14, P15 a P16 skuteénou
rychlost, €¢inny proud a vytiZenost zafizeni.

Pozadovana cilova pozice: +70000 mm (11170hex).
Obsah PO2 a PO3 v hexadecimalni podobé:

+ POSITION HI:1

+ POSITION LO:1170

Obsah PO2 a PO3 v dekadické podobé:

+ POSITION HI:1

+ POSITION LO: 4464

Pokud se pfes PLC zada negativni cilova pozice, projevi se to v obou procesnich
datovych slovech nasledujicim zplisobem:

* PozZadovana pozice: —70000 mm (FFFF EE90hex)
Obsah PO2 a PO3 v hexadecimalni podobé:

— POSITION HI: FFFF
— POSITION LO: EE90

Obsah PO2 a PO3 v dekadické podobé:

— POSITION HI: -1
— POSITION LO: 61072

* Parametrem P917 (rezim rampy) se urCuje pouziti polohovaci rampy 2 (P912).
Pokud je parametr P917 nastaven na MODE 1, dojde ke zpozdéni najezdu
na cilovou pozici (cilové brzdéni) s polohovaci rampou 2 (P912).

* Pokud se zméni rychlost pohybu béhem jizdy (P917 = MODE 1), pouzije se pro
zpozdéni polohovaci rampa 1 (P911).

* Pokud se zméni rychlost pohybu bé&hem jizdy a parametr P917 je nastaven
na MODE 2, pouzije se pro zpozdéni vzdy polohovaci rampa 2 (P912).
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6.6 Taktovaci diagramy

Pro taktovaci diagramy plati nasledujici pfedpoklady:

+ DIZQ "/CONTROLLER INHIBIT" (blokovani regulatoru) = "1" (Zadné blokovani)
+ DIg1 "ENABLE/RAPID STOP" (uvolnéni/rychlé zastaveni) = "1"

* PO1:1 "ENABLE/RAPID STOP" (uvolnéni/rychlé zastaveni) = "1"

+ PO1:2 "ENABLE/STOP" (uvolnéni/zastaveni) = "1"

Vystup DBOO "/brzda" je nastaven, brzda je odbrzdéna a pohon stoji v fizené poloze
(— 7 segmentovy displej = "A")

Impulzovy provoz

PO1:10

PO1:11 ——

PO1:12

n[min] A

PO2
SN .

54963ACS
Obr. 25: Taktovaci diagram pro impulzovy provoz

PO1:8 = Start [1] = Start osy nastavenim bitu "Jog +" (impulz +)
PO1:9 =Jog+ [2] = Start osy nastavenim bitu "Jog —" (impulz -)
PO1:10 =Jog -

PO1:11 = Mode Low
PO1:12 = Mode High

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B Rozsifené polohovani pres sbérnici




6

£D
©——

(

Provoz a servis
Taktovaci diagramy

(2]

(1]

cni

Referen
provoz

PO1:8
POT:11
PO1:12
DIO3
PI1:2
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54964ACS

Sy
Sy

ka
éni vad

¢ni vac

éni vac

Referenéni hodnota IPOS

Mode Low
Mode High

téni referen
Pokud pohon stoji, nastavi se P11:2 "IPOS reference". Pohon je tak nastaven

Referen
na referenéni hodnoty.

Start

Kontaktovani referen
$

Opu

[1] = Start referen&niho chodu (typ referenéniho chodu 2)

Obr. 26: Taktovaci diagram pro referené¢ni provoz

PO1:8
PO1:11
PO1:12
DI03
PI1:2
(2]

[3]

(4]
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Automaticky

provoz

[ @
—

PI1:3
n [1/min]

56250ACS

Obr. 27: Taktovaci diagram pro automaticky provoz

Start

PO1:8

Mode Low

PO1:11

Mode High

PO1:12

Zena

Cilova pozice dosaz

PI1:3

Zimu
PO3)

Volba absolutniho automatického re

Start polohovani (cilova pozice

(1]

(2]

(3]

Zena

Cilova pozice dosaz
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Uvolnéni Po kontaktovani hardwarového koncového spinace (DI04 = "0" nebo DI05 ="0") se dosadi
hardwarovych bit PI1:5 "Fault" (chyba) a pohon se zastavi pomoci funkce nouzového zastaveni.
koncovych Pro opé&tovné uvolnéni pohonu postupuite nasledujicim zplisobem:
spinacu

* Impulzovy provoz: Nastavte bity PO1:9 "Jog+" = "0" a PO1:10 "Jog—" = "0".
» Automaticky provoz: Nastavte bit PO1:8 "Start" = "0".
* Nastavte bit PO1:6 "Reset" na "1". Bit PI1:5 "Fault" se smaze.

» Hardwarovy koncovy spina¢ se automaticky uvolni s otd¢kami uloZzenymi v P902
Reference speed 2.

* Pokud je hardwarovy koncovy spina¢ uvolnén, je mozné opét vymazat PO1:6
"Reset" a nastavit pozadovany provozni rezim.

M 2 o
PO1:11 ; ; m; E ;
PO1:12
PO1:6 E E | E
DIO4 E

}

PI1:5 —

n[min] A i i i i
PO2 —— j | i
0 E : ; : >~
SR N N
\ ! : ! !
54968ACS
Obr. 28: Taktovaci diagram pro uvolnéni koncovych spinacu
PO1:11 = Mode Low PO1:6 = Reset
PO1:12 = Mode High P11:5 = Chyba

DI04 = Koncovy spinac vpravo

[1] = Pravy hardwarovy koncovy spinac je kontaktovan, pohon zastavi s rampou pro
nouzové zastaveni.

[2] = Nastavi se PO1:6 "Reset". Hardwarovy koncovy spinac se uvolni.
[3] = Hardwarovy koncovy spinac je uvolnén.

Pokud je kontaktovany hardwarovy koncovy spina¢ vadny (béhem uvolnéni nedojde

k pozitivni zméné& impulzu na DI04 nebo DIO0S), je tfeba pohon zastavit odebranim
uvolnéni (svorka nebo sbérnice).
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6.7 Informace o poruchach

Reset

Aktivovan
timeout

V paméti chyb (P080) je uloZeno pét poslednich chybovych hladeni (chyby t-0 ... t-4).
Nejstarsi chybové hlaseni se pii vyskytu vice nez péti chybovych jevll smaze.
V okamziku poruchy se ukladaji nasledujici informace:

vznikla chyba e stav binarnich vstupl a vystupll e provozni rezim ménice e stav ménice e
teplota chladiciho télesa e otacky e vystupni proud e &inny proud e vytizeni pfistroje e
meziobvodové napéti e spinaci hodiny e uvolriovaci hodiny e sada parametr( e vytizeni
motoru.

V zavislosti na poruse existuji tfi vypinaci reakce; méni¢ zUstane v poruchovém stavu
zablokovany:

+ Okamzité vypnuti:

Zafizeni jiz neni schopno pohon zabrzdit; koncovy stupen je v pfipadé poruchy
vysoce ohmicky a brzda okamzité zabrzdi (DBJJ"/brzda" = "0").

* Rychlé zastaveni:

Dojde ke zbrzdéni pohonu na zastavovaci rampé t13/t23. Pfi dosazeni
zastavovacich otacek brzda zabrzdi (DB@@ "/brzda" = "0"). Koncovy stupef je po
uplynuti doby odezvy brzdy (P732 / P735) vysoce ohmicky.

* Nouzové zastaveni:

Dojde k zabrzdéni pohonu na nouzové rampé t14/t24. Pfi dosazeni zastavovacich
otacek brzda zabrzdi (DBJJ "/brzda" = "0"). Koncovy stuperfi je po uplynuti doby
odezvy brzdy (P732 / P735) vysoce ohmicky.

Chybové hlaseni je mozné potvrdit nasledujicimi zpUsoby:
»  Vypnutim a opé&tovnym zapnutim sitového napéti.
Doporuceni: U sitového stykace K11 je tfeba dodrzet minimalni vypinaci dobu 10 s.

* Reset pfes binarni vstup DIFZ3. Uvedenim modulu "RozSifené polohovani pres
sbérnici" od provozu se tento binarni vstup obsadi funkci "Reset".

* Pouze pfi fizeni pres primyslovou sbérnici/systémovou sbérnici: Signalem
"0"—>"1">"1" na bitu PO1:6 v fidicim slové PO1.

« V manazeru MOVITOOLS® stisknutim tlagitka reset.

10842AEN

Obr. 29: Reset pomoci programu MOVITOOLS®

* Manualni reset pres MOVITOOLS/Shell (P840 = "ANO" nebo [Parametr] / [Manualni
reset])

* Manualni reset pfes DBG60B (MDX61B) nebo DBG11A (MCH4_A).

Pokud je ménic fizen prfes komunikaéni rozhrani (priimyslova sbérnice, RS485 nebo
SBus) a pokud bylo provedeno vypnuti a zapnuti sité nebo reset chyby, zlstane
uvolnéni neplatné tak dlouho, dokud méni& pfes rozhrani sledované timeoutem znovu
neobdrzi platna data.
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Provoz a servis (‘@ 6

Chybova hlaseni @
6.8 Chybova hlaseni
Zobrazeni Chybové a varovné kody jsou zobrazovany v binarné kédované podobé, pficemz je
na displeji dodrzovan nasledujici sled zobrazeni:
4
________ blikéd cca 1s

v

] 7adné zobrazenicca 0,2 s

L

v

i desitkova pozice cca1's

i1

v

1 zadné zobrazenicca 0,2 s

L

v

il jednotkova pozice cca1's

1

v

1 zadné zobrazeni cca 0,2 s

L

I

01038AXX

Po provedeni resetu nebo poté, kdy varovny kéd dostane opét hodnotu "0", displej
pfepne na provozni zobrazeni.

Seznam chyb Nasledujici tabulka pfedstavuje vybér z kompletniho seznamu chyb (— Navod
k obsluze MOVIDRIVE®). Jsou uvedeny pouze chyby, které se mohou vyskytnout
specialné u této aplikace.

Bod ve sloupci "P" znamena, Ze reakce je programovatelna (P83_ chybova reakce).
Ve sloupci "Reakce" je uvedena chybova reakce nastavena z vyroby.

Chy-

bovy Oznaceni Reakce P Mozna pricina Opatieni

kod

00 Zadnachyba -

*  Prodluzte zpozdovaci rampy

07 Prepéti Uy kaanmUtzilte Meziobvodové napéti je pfili§ vysoké *  ZKkontrolujte pfivody brzdného odporu
yp »  Prekontrolujte technické udaje brzdného odporu
. x * Snizte zatéz
Regulator gtacekwresp. proudu - «  Zvyste nastavenou dobu zpozdéni
(u provozniho rezimu VFC bez ¢idla) (P501 resp. P503)
pracuje na hranici nastavené hodnoty D mobs) e .
kvaili mechanickému petizeni nebo *  Zkontrolujte pfipojeni Cidla, pfip. vyménte
08 Slg(jovanl Okamz'lte vypadku faze sité nebo motoru po dVOJ'C'Ch. AlAa ET/B, e
otacek vypnuti X Prekontrolujte napajeci napéti idla

+ Cidlo neni spravné pfipojeno nebo
je zvolen chybny smér otaceni

* U momentové regulace doslo
k pfekroCeni np, o

Prekontrolujte proudové omezeni
Prip. prodluzte rampy

Prekontrolujte pfivod motoru a motor
Prekontrolujte sitové faze
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C a9,

Provoz a servis
Chybova hlaseni

©

Chy-

bovy Oznaceni

kod

10 |IPOS-ILLOP

14  Cidlo

25 EEPROM
Pramyslova

28  sbérnice
timeout
Aktivovan

29 koncovy
spina¢
Spusténi

31 ochrany
pres TF
Chybi

36 | doplrikové
zafizeni

42  Vle¢na chyba

94

Zkusebni
suma
EEPROM

Reakce

Nouzové
zastaveni

Okamzité
vypnuti

Rychlé
zastaveni

Rychlé
zastaveni

Nouzové
zastaveni

Zadna
reakce

Okamzité
vypnuti

Okamzité
vypnuti

Okamzité
vypnuti

P Mozna pricina

Rozpoznan chybny pfikaz pfi
vykonavani programu IPOSPUs®
Chybné podminky pfi vykonavani
pfikazu

Kabel ¢idla nebo stinéni nejsou
spravné pfipojeny

Zkrat/pFferuSeni vodi€e v kabelu ¢idla
Vadné ¢idlo

Chyba pfi pfistupu na EEPROM nebo
na pamétovou kartu

V rdmci nastavené kontroly komunikace
nedoslo k zadné komunikaci mezi fidicim
¢lenem (master) a podfazenym zafizenim
(slave)

V provoznim rezimu IPOSPUs® doslo
k sepnuti koncového spinace

Motor je pfili§ horky, reakce teplotniho
¢idla TF

Teplotni ¢idlo TF motoru neni zapojeno
nebo je zapojeno nespravné

Spojeni mezi ménicem MOVIDRIVE®
a TF na motoru je pferusené

Chybi mustek mezi X10:1 a X10:2
Nepfipustny typ karty doplfikového
zafizeni

Pouzity zdroj zadanych hodnot, zdroj
fizeni nebo provozni rezim nejsou
pfipustné pro tuto kartu doplrikového
zafizeni

Opatieni

Zkontrolujte obsah programové paméti a v pfipadé
nutnosti jej opravte

Nahrajte do programové paméti spravny program
Prekontrolujte prlibéh programu (— pfirucka
IPOSPIUs®)

Zkontrolujte spravné pfipojeni kabelu ¢idla a stinéni;
zkontrolujte, zda nedoslo ke zkratu nebo k pferuseni
vodice

Nastaven chybny typ &idla pro DIP11A

Cidlo otagek je $patné pFipojené
Urychlovaci rampy jsou pfili§ kratké
Podil P regulatoru pozice je pfili§ maly
Regulator otacek je chybné
parametrizovan

PFili§ nizka hodnota tolerance vle¢né
chyby

Porucha elektroniky méni¢e Mozny vliv
elektromagnetického ruseni nebo vadny
meénic

Vyvolejte vyrobni nastaveni, provedte reset
a novou parametrizaci

PFi opétovném vyskytu problému konzultujte
situaci se servisnim stfediskem SEW
Vymeérnite pamétovou kartu

Zkontrolujte komunikac&ni rutiny masteru
Prodluzte ¢as timeoutu priimyslové sbérnice
(P819) /vypnéte sledovani

Prekontrolujte rozsah pojezdu
Opravte uZzivatelsky program

Nechte motor vychladnout a poté odstrante chybu
Prekontrolujte pfipojky/spojeni mezi méni¢em
MOVIDRIVE® a &idlem TF

Pokud neni pfipojeno ¢idlo TF: MUstek mezi X10:1
a X10:2

P835 nastavte na "Zadna reakce"

VloZzte spravnou kartu doplrikového zafizeni
Nastavte spravny zdroj zadanych hodnot (P100)
Nastavte spravny fidici zdroj (P101)

Nastavte spravny provozni rezim (P700 resp.
P701)

Nastavte spravny typ Cidla

Prekontrolujte pfipojeni ¢idla otacek

Prodluzte rampy

Nastavte vétsi podil P

Nové parametrizujte regulator otacek

Zvyste toleranci vle¢né chyby

Prekontrolujte zapojeni ¢idla, motoru a sitovych
fazi

Prekontrolujte chod mechanickée &asti, pfip. pfi
najeti do bloku

ZaSlete pfristroj k opravé
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Kompatibilita méni¢ti MOVIDRIVE® A / B / compact (]
Dulezita upozornéni

7 Kompatibilita ménicu MOVIDRIVE® A /B / compact

7.1  Dulezita upozornéni

Konfigurace

pro MOVIDRIVE®
MD_60A /
MOVIDRIVE®
compact

Kompatibilita
hardwarovych
svorek

Softwarové
koncové spinace

Zaznam
proménnych
IPOSPIuS

Objekt send
systémové
sbérnice pro
DriveSync Slave

Aplikacni modul "RozSifené polohovani pfes sbérnici" pro MOVIDRIVE® MDX61B
nabizi rdzné doplrkové funkce, které pfi pouziti ménice MOVIDRIVE® MD_60A nebo
MOVIDRIVE® compact nejsou k dispozici. V této kapitole naleznete informace o tom,
v &em se aplikaéni modul pfi pouziti mé&ni¢e MOVIDRIVE® MD_60A nebo MOVIDRIVE®
compactlisi, a na co je tfeba dat pozor pfi konfiguraci.

* Pohonové ménice
Aplikaéni modul "Roz$ifené polohovani pres sbérnici" nutné vyzaduje zpétné vedeni
¢idla a proto mlze byt implementovan pouze u nasledujicich ménicu:
- MOVIDRIVE® MDV60A / MDS60A

— MOVIDRIVE® compact MCV / MCS
— MOVIDRIVE® compact MCH41A IMCH42A

« MOVIDRIVE® MDV / MDSG60A, instalace na sbérnici

Rozsifené polohovani pfes sbérnici pouziva 6 procesnich datovych slov. Proto je
mozné pouzit pouze sbérnice typu "PROFIBUS" a "Interbus s optickym kabelem".
Pokud je pouzit jeden z téchto uvedenych typ( primyslovych sbérnic, potfebuje
méni¢ MOVIDRIVE® MDV / MDS60A dopinék DFP21A, DFP11A nebo DFI21A.

Respektujte pokyny uvedené v pfislusnych priru¢kach pro primyslové sbérnice.

Mé&ni¢ MOVIDRIVE® MDX61B ma oproti méni¢i MOVIDRIVE® MD_60A navic dva
digitalni vstupy (D106, DI07) a tfi digitalni vystupy (DO03, DO04, DOO05). Dopliikové
hardwarové vstupy a vystupy se pfi prvnim uvedeni do provozu nastavi na "No
funkction" (Zadna funkce) a interné se nevyhodnocuji.

Uvolnéni softwarovych koncovych spinadti je u méniét MOVIDRIVE® MD_60A,
MOVIDRIVE® compact MCx / MCH mozné az od nasledujicich verzi firmwaru:

— MOVIDRIVE® MD_60A: 823 854 5.15
— MOVIDRIVE® compact MCx: 823 859 6.14
— MOVIDRIVE® compact MCH: 823 947 9.17

Zaznam proménnych IPOSPUS® nomoci programu MOVITOOLS® "Scope" je mozny
pouze u ménice MOVIDRIVE® MDX61B.

Pokud pouzivate MOVIDRIVE® MD_60A nebo MOVIDRIVE® compact MCx / MCH,
nemUzete pro pfenos skutec¢né pozice pouzit objekt send systémové sbérnice. Pfipojeni
aplikacniho modulu "DriveSync" rovnéz neni mozné.

Priru¢ka — MOVIDRIVE® MDX61B RozSirené polohovéani prfes sbérnici
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7 (] Kompatibilita méni¢ti MOVIDRIVE® A / B / compact
Dulezita upozornéni

Schémata
pfipojeni

® ( W
MOVIDRIVE™ compact MCH4_A 0O O

X11: |
o DIgQ 1|~ /Blokovani regulatoru _
— DIg1 2 — Uvolnéni/rychlé zastaveni
-~ DIg2 3| —» Reset L
] DIg3 4 |—® Referencni vacka ]
DIg4 5|[—® /Pravy koncovy spina¢ |
DIg5 6 |—® /Levy koncovy spina¢
DCOM 7 Vztazna hodnota X10:DIZ@...DIG5
V024 8 |[~#—— Vystup +24 V
DGND 9]—  Vaztazny potencial binarnich signalt
[x12:
DBOY@ 14— /Brzda
DO@1-C | 2 Kontakt relé pfipraveno k provozu
DO@1-NO | 3|— 7 Uzaviraci kontakt relé | | H:l l:l l:l l:l l:l l:l | |
DO@1-NC | 4 Oteviraci kontakt relé il 1] |
DO@2/A01 | 5~—— /Porucha
(BVITVi24 6= Vstup +24V
DGND 7 Vztazny potencial binarnich signall
R
X14:
® Q
Vstup externiho ¢idla (HIPERFACE ™, sin/cos o
nebo 5V TTL) nebo spojeni X14-X14 g [1DIgo
v . ° 12 DIg1
(Pripojeni —>é\lavod k obsluze ;] X11 5oz
MOVIDRIVE™ compact MCH) < 4 D193 :
< (5]DI@4
= (6 DIg5 x
7]DCOM
8024
9]DGND
X15: z X12 [1IoBoo
2 | [2|DO@1-C ~
Cidlo motoru (HIPERFACE®, sin/cos nebo 5V TTL) 3 |3 BozIN =
v . . - = = x
(Pripojeni — Navod k obsluze < : :\)8?
MOVIDRIVE® compact MCH) © S s
x C MCH 42A
reh

X30: (MCH41A)

Pfipojeni PROFIBUS-DP
(Pripojeni — Navod k obsluze
MOVIDRIVE® compact MCH)

I £
X30: (MCH42A) LWL Remote IN 2
Y . S ¢~
pfijata data g NI
20
Ez2=
$°2%
X31: (MCH42A) LWL Remote IN 298
odeslana data 2¢e 'S
S8 O
INTERBUS 5 Z(%J
89
- X32: (MCH42A) LWL Remote OUT s _ E
Certified! pijata data 859
283
X = Q
pes=
X33: (MCH42A) LWL Remote OUT z
odeslana data

56269ACS
Obr. 30: MOVIDRIVE® compact MCH4_A
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Kompatibilita méni¢ti MOVIDRIVE® A / B / compact (]
Dulezita upozornéni

MOVIDRIVE® compact MCV / MCS

X10: [ ]
REF1 ——+10V ©) O

1
Al11 22—
REF2 3ft——-10V
Al12 41—
SC11 5 [~4— Systémova sbérnice High
Al21 6 —® Vstup TF-/TH
SC12 7 [~a—® Systémova sbérnice Low
AGND 8l—| Vztazny potencial analogovych signalt
o DIg@ 9[— ™ /Blokovani regulatoru
Lo DIg1 10— Uvolnéni/rychlé zastaveni
—— DIg2 11 |—® Reset
] DIg3 12|~ ™ Referencni vacka =

] DIg4 13[—® /Pravy koncovy spina¢
DIg5 14— /Levy koncovy spina¢
DCOM |15 Vztazna hodnota X10:DI@3...DI@5
V024 16 ~—— Vystup +24 V
DGND 17—  Vztazny potencial binarnich signald
DO@1-C |18 U kontakt relé pfipraveno k provozu

DO@2 |19 [~a[— /porucha
DO@1-NO |20 J Oteviraci kontakt relé
DBZJ |21 == /brzda
DO@1-NC |22 Oteviraci kontakt relé
DGND  |23|— Vztazny potencial binarnich signalt
- " Vi24 24 |—m vstup +24 V

O L s

X14: (McvMCs) © 1) | =m B
Vstup pro externi Eidlo, RN D =1 F=
inkrementalni Cidlo 5V TTL, ®| '@l
(pfipojeni — Navod k obsluze St [S]6] A™2
MOVIDRIVE® compact MCV/MCS) O A - T-F=
B B 55510 | o[ 7w
®| I®| D@2 |11]12] D21
X15: (Mcv/MCS) ®| |®| Digs|13|14] DIo3
Cidlo motoru: i e @] @l bcom |15| 16] Dios
Inkrementalni ¢idlo (MCV) nebo rezolver (MCS) ENCODER /0 ENCODER IN| ®| @l .
(pfipojeni — Navod k obsluze PROFIBUS DP T T oowo |7 o
MOVIDRIVE® compact MCV/MCS) X0 R B |zo5 10| 20057

@@

DB@@ |21]22|DO@1-NO

DGND |2324|DO@1-NC|

[TSYZEIN X10 vi2a

X30: (MCV/MCS41A)

Pfipojeni PROFIBUS-DP

(pfipojeni — Navod k obsluze
MOVIDRIVE® compact MCVIMCS41A)

56273ACS
Obr. 31: MOVIDRIVE® compact MCV / MCS
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Dulezita upozornéni

X13: MOVIDRIVE® DIP MDV (MDS)
1/—® /Blokovani regulatoru i —
2—® Uvolnéni/Rychlé zastaveni 1 ®‘
3™ Reset 219
47— ® Referenéni vacka 3 @‘ X11
5 ® /Pravy koncovy spina¢ E ‘
6—® /Levy koncovy spina¢ 4 @
7 Vztazna hodnota X13:DI@@...DIB5 X60 | 59
8 Vystup +24 V E 6 @\ S11 [T mA & V
9—  Vztazny potencial binarnich signalii §12 L1 RON « OFF
10— RS485+ | 719 0
11 ~4—»= RS485-
89 2 @} X12
o9 (| mlsls =
X14: 10[9), — O
: —=_ [l §|2
Vstup pro externi ¢idlo, I I \(@ 3
inkrementalni ¢idlo 5V TTL 1 @ L ‘® 4 E
(Pfipojeni — Navod k obsluze MOVIDRIVE®) 2 @ 1 @ ‘@ 5 E
39| |[E20)] x10 ¢
0 49| [ Essl |7
x61|[| 50 %gg‘ §8
X15: 69 6lolx13 |82
X |6 o 10
Cidlo motoru: 7 @ 7 ‘(®
Inkrementalni ¢idlo (MDV) nebo resolver (MDS) 8 @ E 8 g |
(Pripojeni — Navod k obsluze MOVIDRIVE®) 9 @ m 9 @‘
= %10 3
11 ), |Supply out 24v=
|
[ xt0 1 ]
TF1 1|—® Vstup TF
DGND | 2| Vztazny potencial binarnich signald i )
DBO@ | 3[* /brzda 02 o 02
1 DOg1-C | 4 ] Kontakt relé — pfipraveno k provozu X62 g g o 2 g g
DO@1-NO| 5 Uzaviraci kontakt relé © ©
DO@1-NC| 6 Oteviraci kontakt relé
DO@2 | 7 % /Porucha
L { —\ /v,
v, voz4 |8 Vystup +24 V ENCODER IN/OUT ENCODER IN
VI24 | 9|7 ™ Vstup +24 V (Resolver IN)
DGND [10]— Vztazny potencial binarnich signald
e — e e e, ———— -
X60: DIPMA |
o« DG | 1}— Vstup IPOS |
o« D11 | 2B Vstup IPOS |
— DHM2 | 3" VstupIPOS |
1 D13 | 4—® Vstup IPOS |
«—— D4 | 5—® Vstup IPOS I
| DI15 | 6|—® Vstup IPOS |
~—— D6 | 7|— Vstup IPOS I
| D7 | 8—® Vstup IPOS |
24V DCOM | 9 Vztazna hodnota X22:DI1@...DI17 I
+ = DGND [10—{ Vztazny potencial binarnich signali |
|
X61: I
1 —— Vystup IPOS ]
2 ~&—— Vystup IPOS 1
3 |<a—— Vystup IPOS I
4 ~a—— Vystup IPOS 1
5 ~a—— Vystup IPOS |
6 ~—— Vystup IPOS |
7 ~—— Vystup IPOS |
8 l-—— Vystup IPOS I
9 4{ Vztazny potencial binarnich signalu I
|
X62: '
SSI . . I
Rozhrani Cidlo absolutnich hodnot |
(Pripojeni ~ Prirucka "Polohovani s ¢idlem |
absolutnich hodnot a kartou ¢idla absolutnich |
Gray-Code hodnot DIP11A") I
|
1

56268ACS
Obr. 32: MOVIDRIVE® MDV / MDS60_A
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Odbyt D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
C. postovni pfihradky sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 - D-76642 Bruchsal
Service Stied SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710
Competence Center Prevodovky / Ernst-Blickle-Strafl3e 1 Fax +49 7251 75-1711
motory D-76676 Graben-Neudorf sc-mitte-gm@sew-eurodrive.de
Stied SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Elektronika Ernst-Blickle-Stralle 42 Fax +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal sc-mitte-e@sew-eurodrive.de
Sever SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Alte Ricklinger StraRe 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (u Hannoveru) sc-nord@sew-eurodrive.de
Vychod SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dénkritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (u Zwickau) sc-ost@sew-eurodrive.de
Jih SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralBe 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (u Mnichova) sc-sued@sew-eurodrive.de
Zapad SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30

Siemensstralle 1
D-40764 Langenfeld (u Disseldorfu)

Fax +49 2173 8507-55
sc-west@sew-eurodrive.de

Drive Service Hotline / 24hodinova telefonicka pohotovostni

sluzba

+49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357

Dal$i adresy je mozné ziskat na pozadani v servisnich stanicich v Némecku.

Francie
Vyrobni zavod Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Odbyt 48-54, route de Soufflenheim Fax +33 3 88 73 66 00
Servis B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Montazni zavody Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Odbyt Parc d’activités de Magellan Fax +33 5 57 26 39 09
Servis 62, avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 472 15 37 00
Parc d’Affaires Roosevelt Fax +334 721537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Pariz SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80
Zone industrielle Fax +33 1 64 42 40 88
2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil 'Etang
Dal$i adresy je mozné ziskat na pozadani v servisnich stanicich ve Francii.
Alzirsko
Odbyt Alzir Réducom Tel. +213 21 8222-84
16, rue des Fréres Zaghnoun Fax +213 21 8222-84
Bellevue El-Harrach
16200 Alger
Argentina

Montazni zavod Buenos Aires
Odbyt

Servis

SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A.

Centro Industrial Garin, Lote 35
Ruta Panamericana Km 37,5
1619 Garin

Tel. +54 3327 4572-84
Fax +54 3327 4572-21
sewar@sew-eurodrive.com.ar
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Australie
Montazni zavody Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Odbyt 27 Beverage Drive Fax +61 3 9933-1003
Servis Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Belgie
Montazni zavod Brusel CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 10 231-311
Odbyt Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Servis B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be
Brazilie
Vyrobni zavod Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 6489-9133
Odbyt Avenida Amancio Gaiolli, 50 Fax +55 11 6480-3328
Servis Caixa Postal: 201-07111-970 http://www.sew.com.br
Guarulhos/SP - Cep.: 07251-250 sew@sew.com.br
Dal$i adresy je mozné ziskat na pozadani v servisnich stanicich v Brazilii.
Bulharsko
Odbyt Sofia BEVER-DRIVE GmbH Tel. +359 2 9532565
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 2 9549345
BG-1606 Sofia bever@mbox.infotel.bg
Ceska republika
Odbyt Praha SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 220121234 + 220121236
Business Centrum Praha Fax +420 220121237
Luzna 591 http://www.sew-eurodrive.cz
CZ - 160 00 Praha 6-Vokovice sew@sew-eurodrive.cz
Cina
Vyrobni zavod Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montazni zavod No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 22 25322611
Odbyt Tianjin 300457 victor.zhang@sew-eurodrive.cn
Servis http://www.sew.com.cn
Montazni zavod Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Odbyt 333, Suhong Middle Road Fax +86 512 62581783
Servis Suzhou Industrial Park suzhou@sew.com.cn
Jiangsu Province, 215021
P. R. China
Dansko
Montazni zavod Kodari SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Odbyt Geminivej 28-30, P.O. Box 100 Fax +45 43 9585-09
Servis DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Estonsko
Odbyt Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Paldiski mnt.125 Fax +372 6593231
EE 0006 Tallin veiko.soots@alas-kuul.ee
Finsko
Montazni zavod Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 3 589-300
Odbyt Vesimaentie 4 Fax +358 3 7806-211
Servis FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew-eurodrive.fi
Gabun
Odbyt Libreville Electro-Services Tel. +241 7340-11

B.P. 1889
Libreville

Fax +241 7340-12
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Hongkong
Montazni zavod Hongkong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 2 7960477 + 79604654
Odbyt Unit No. 801-806, 8th Floor Fax +852 2 7959129
Servis Hong Leong Industrial Complex sew@sewhk.com
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Chile
Montazni zavod Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Odbyt Chile Las Encinas 1295 Fax +56 2 75770-01
Servis Parque Industrial Valle Grande sewsales@entelchile.net
LAMPA
RCH-Santiago de Chile
C. postovni pfihradky
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Chorvatsko
Odbyt Zahreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Servis PIT Erdody 4 Il Fax +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@net.hr
Indie
Montazni zavod Baroda SEW-EURODRIVE India Pvt. LTD. Tel. +91 265 2831021
Odbyt Plot No. 4, Gidc Fax +91 265 2831087
Servis Por Ramangamdi - Baroda - 391 243 mdoffice@seweurodriveindia.com
Gujarat
Technické Bangalore SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 80 22266565
kancelare 308, Prestige Centre Point Fax +91 80 22266569
7, Edward Road sewbangalore@sify.com
Bangalore
Mumbai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 22 28348440
312 A, 3rd Floor, Acme Plaza Fax +91 22 28217858
Andheri Kurla Road, Andheri (E) sewmumbai@vsnl.net
Mumbai
Irsko
Odbyt Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Servis 48 Moyle Road Fax +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate
Glasnevin, Dublin 11
Italie
Montazni zavod Milan SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 2 96 9801
Odbyt Via Bernini,14 Fax +39 2 96 799781
Servis 1-20020 Solaro (Milano) sewit@sew-eurodrive.it
Japonsko
Montazni zavod Toyoda-cho SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Odbyt 250-1, Shimoman-no, Fax +81 538 373814
Servis Toyoda-cho, lwata gun sewjapan@sew-eurodrive.co.jp

Shizuoka prefecture, 438-0818
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Jihoafricka republika

Montazni zavody Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
Odbyt Eurodrive House Fax +27 11 494-3104
Servis Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads dross@sew.co.za
Aeroton Ext. 2
Johannesburg 2013
P.O. Box 90004
Bertsham 2013
Kapské Mésto SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Fax +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens dswanepoel@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaceo Place Fax +27 31 700-3847
Pinetown dtait@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Kamerun
Odbyt Douala Electro-Services Tel. +237 4322-99
Rue Drouot Akwa Fax +237 4277-03
B.P. 2024
Douala
Kanada
Montazni zavody Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Odbyt 210 Walker Drive Fax +1 905 791-2999
Servis Bramalea, Ontario L6T3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
l.reynolds@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
7188 Honeyman Street Fax +1 604 946-2513
Delta. B.C. V4G 1 E2 b.wake@sew-eurodrive.ca
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Street Fax +1 514 367-3677
LaSalle, Quebec H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Dal$i adresy je mozné ziskat na pozadani v servisnich stanicich v Kanadé.
Kolumbie
Montazni zavod Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Odbyt Calle 22 No. 132-60 Fax +57 1 54750-44
Servis Bodega 6, Manzana B sewcol@andinet.com
Santafé de Bogota
Korea
Montazni zavod Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Odbyt B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 31 492-8056
Servis Unit 1048-4, Shingil-Dong master@sew-korea.co.kr
Ansan 425-120
Libanon
Odbyt Bejrut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 4947-86
B. P. 80484 +961 1 4982-72
Bourj Hammoud, Beirut +961 3 2745-39
Fax +961 1 4949-71
gacar@beirut.com
Litva
Odbyt Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Merkines g. 2A Fax +370 315 79688
LT-4580 Alytus irmantas.irseva@one.lt
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Lucembursko
Montazni zavod Brusel CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 10 231-311
Odbyt Avenue Eiffel 5 Fax +32 10 231-336
Servis B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be
Mad’arsko
Odbyt Budapest’ SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Servis H-1037 Budapest Fax +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 office@sew-eurodrive.hu
Malajsie
Montazni zavod Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Odbyt No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Fax +60 7 3541404
Servis 81000 Johor Bahru, Johor kchtan@pd.jaring.my
West Malaysia
Maroko
Odbyt Casablanca S.R. M. Tel. +212 2 6186-69 + 6186-70
Société de Réalisations Mécaniques +6186-71
5, rue Emir Abdelkader Fax +212 2 6215-88
05 Casablanca srm@marocnet.net.ma
Nizozemi
Montazni zavod Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700
Odbyt Industrieweg 175 Fax +31 10 4155-552
Servis NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam
Norsko
Montazni zavod Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 241-020
Odbyt Solgaard skog 71 Fax +47 69 241-040
Servis N-1599 Moss sew@sew-eurodrive.no
Novy Zéland
Montazni zavody Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Odbyt P.O. Box 58-428 Fax +64 9 2740165
Servis 82 Greenmount drive sales@sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Peru
Montazni zavod Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Odbyt S.AC. Fax +51 1 3493002
Servis Los Calderos 120-124 sewperu@sew-eurodrive.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima
Pobrezi slonoviny
Odbyt Abidzan SICA Tel. +225 2579-44
Ste industrielle et commerciale pour I'Afrique Fax +225 2584-36
165, Bld de Marseille
B.P. 2323, Abidjan 08
Polsko
Montazni zavod Lodz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 67710-90
Odbyt ul. Techniczna 5 Fax +48 42 67710-99
Servis PL-92-518 Lodz http://www.sew-eurodrive.pl

sew@sew-eurodrive.pl
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Portugalsko
Montazni zavod Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Odbyt Apartado 15 Fax +351 231 20 3685
Servis P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Rakousko
Montazni zavod Viden SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Odbyt Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 1 617 55 00-30
Servis A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Rumunsko
Odbyt Bukurest’ Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Servis str. Madrid nr.4 Fax +40 21 230-7170
011785 Bucuresti sialco@sialco.ro
Rusko
Odbyt Petrohrad ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 5357142 +812 5350430
P.O. Box 263 Fax +7 812 5352287
RUS-195220 St. Petersburg http://www.sew-eurodrive.ru
sew@sew-eurodrive.ru
Recko
Odbyt Atény Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
Servis 12, Mavromichali Street Fax +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136, GR-18545 Piraeus http://www.boznos.gr
Boznos@otenet.gr
Senegal
Odbyt Dakar SENEMECA Tel. +221 849 47-70
Mécanique Générale Fax +221 849 47-71
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B.P. 3251, Dakar
Singapur
Montazni zavod Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701 ... 1705
Odbyt No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 68612827
Servis Jurong Industrial Estate Telex 38 659
Singapore 638644 sales@sew-eurodrive.com.sg
Slovensko
Odbyt Sered’ SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 31 7891311
Trnavska 920 Fax +421 31 7891312
SK-926 01 Serei sew@sew-eurodrive.sk
Slovinsko
Odbyt Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Servis Ul. XIV. divizije 14 Fax +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Srbsko a Cerna Hora
Odbyt Bélehrad DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 3046677
Kajmakcalanska 54 Fax +381 11 3809380
SCG-11000 Beograd dipar@yubc.net
Spanélsko
Montazni zavod Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 9 4431 84-70
Odbyt Parque Tecnolégico, Edificio, 302 Fax +34 9 4431 84-71
Servis E-48170 Zamudio (Vizcaya) sew.spain@sew-eurodrive.es
Svédsko
Montazni zavod Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442-00
Odbyt Gnejsvagen 6-8 Fax +46 36 3442-80
Servis S-55303 Jonkdping http://www.sew-eurodrive.se

Box 3100 S-55003 J6énk&ping

info@sew-eurodrive.se
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Svycarsko
Montazni zavod Basilej Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 41717-17
Odbyt Jurastrasse 10 Fax +41 61 41717-00
Servis CH-4142 Munchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Thajsko
Montazni zavod Chon Buri SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Odbyt Bangpakong Industrial Park 2 Fax +66 38 454288
Servis 700/456, Moo.7, Tambol Donhuaroh sewthailand@sew-eurodrive.co.th
Muang District
Chon Buri 20000
Tunisko
Odbyt Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 1 4340-64 + 1 4320-29
7, rue Ibn El Heithem Fax +216 1 4329-76
Z.1. SMMT
2014 Mégrine Erriadh
Turecko
Montazni zavod Istanbul SEW-EURODRIVE Tel. +90 216 4419163 + 216 4419164 +
Odbyt Hareket Sistemleri Sirketi 216 3838014
Servis Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 Fax +90 216 3055867
TR-34846 Maltepe ISTANBUL sew@sew-eurodrive.com.tr
USA
Vyrobni zavod Greenville SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537
Montazni zavod 1295 Old Spartanburg Highway Fax Sales +1 864 439-7830
Odbyt P.O. Box 518 Fax Manuf. +1 864 439-9948
Servis Lyman, S.C. 29365 Fax Ass. +1 864 439-0566

Telex 805 550
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com

Montazni zavody
Odbyt
Servis

San Francisco

SEW-EURODRIVE INC.
30599 San Antonio St.
Hayward, California 94544-7101

Tel. +1 510 487-3560
Fax +1 510 487-6381
cshayward@seweurodrive.com

Philadelphia/PA

SEW-EURODRIVE INC.

Pureland Ind. Complex

2107 High Hill Road, P.O. Box 481
Bridgeport, New Jersey 08014

Tel. +1 856 467-2277
Fax +1 856 845-3179
csbridgeport@seweurodrive.com

Dayton

SEW-EURODRIVE INC.
2001 West Main Street
Troy, Ohio 45373

Tel. +1 937 335-0036
Fax +1 937 440-3799
cstroy@seweurodrive.com

Dallas

SEW-EURODRIVE INC.
3950 Platinum Way
Dallas, Texas 75237

Tel. +1 214 330-4824
Fax +1 214 330-4724
csdallas@seweurodrive.com

Dal$i adresy je mozné ziskat na pozadani v servisnich stanicich v USA.

Velka Britanie

Montazni zavod Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855

Odbyt Beckbridge Industrial Estate Fax +44 1924 893-702

Servis P.O. Box No.1 http://www.sew-eurodrive.co.uk

GB-Normanton, West-Yorkshire WF6 1QR info@sew-eurodrive.co.uk

Venezuela

Montazni zavod Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804

Odbyt Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 241 838-6275

Servis Zona Industrial Municipal Norte sewventas@cantv.net

Valencia, Estado Carabobo

sewfinanzas@cantv.net
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SEW-EURODRIVE - Driving the world




Prevodové motory \ Primyslové pfevodovky \ Elektronika pohoni \ Automatizace pohon \ Sluzby

Jak je mozné pohnout svétem

S lidmi, ktefi
rychleji a spravné
uvazuji a spole¢né
s vami pracuji

na budoucnosti.

S globalnim citem pro
rychla a presvédciva
feSeni.

V kazdém misté.

Se sluzbami, které
jsou na dosah
po celém svété.

S pohony a Fidicimi
systémy, které
automaticky zlepsi
vas vykon.

S inovativnimi
napady, ve kterych
se jiz zitra bude
skryvat FeSeni

pro pozitfi.

S rozsahlym
know how

oborech nasi doby.

S internetovou
prezentaci, ktera
24 hodin denné
nabizi pfistup

k informacim

a updatim

pro software.

\I

S nekompromisni
kvalitou, jejiz vysoké

standardy o néco
usnadni kazdodenni
praci.

SEW-EURODRIVE

' Driving the world
-~ 3

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG

P.O. Box 3023 - D-76642 Bruchsal / Germany
Phone +49 7251 75-0 - Fax +49 7251 75-1970
sew(@sew-eurodrive.com

— www.sew-eurodrive.com




