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1 g! Onemli Uyarilar

1 Onemli Uyarilar

Dokiimantasyon

Bus sistemleri

Emniyet ve
uyarilar

Bu el kitabi ayrintili igletme kilavuzunun yerine kullanilamaz!

Sadece uzman elektrik teknisyenleri tarafindan, gegerli kaza koruma yo6net-
meliklerine ve MOVIDRIVE® MDX60B/61B isletme kilavuzuna goére monte
edilmeli ve devreye alinmalidir!

DFD11B DeviceNet opsiyon kartli MOVIDRIVE® frekans inverterlerini bu uygulama
ile birlikte monte edip devreye almadan 6nce bu el kitabini dikkatle okuyunuz.

Bu el kitabinda, MOVIDRIVE® dokiimantasyonunun, ozellikle MOVIDRIVE®
MDX60B/61B sistem el kitabinin mevcut oldugu ve okundugu varsayiimaktadir.

Bu el kitabindaki géndermeler "—" ile isaretlenmistir. Ornegin, (— Bélim X.X) bu el
kitabinin X.X bélimuande ek bilgiler verilmektedir, anlaminda kullaniimaktadir.

Bu dokimantasyona uyulmasi, arizasiz bir isletme ve garanti kogullarinin yerine
getirilebilmesi icin sarttir.

Bus sistemleri ile ilgili genel emniyet uyarilar::

Sahip oldugunuz iletisim sistemi size, MOVIDRIVE® frekans inverterinin tiim
olanaklarinin tesis kosullarina uymasini saglamaktadir. TiUm bus sistemlerinde oldugu
gibi, burada da parametrelerde disaridan yapilacak gérinmeyen etkiler inverterin
davranigini degigtirebilir. Bu durum beklenmedik ve kontrol edilemeyen sistem
davranislari olusturabilir.

Burada agiklanan emniyet ve uyarilar mutlaka dikkate alinmalidir!

Elektrik soku tehlikesi.
Muhtemel sonuglar: Olim veya agir yaralanmalar.

Tehlike. )
Muhtemel sonuglar: Olim veya agir yaralanmalar.

Tehlikeli Durum.
Muhtemel sonuglar: Hafif veya 6nemsiz yaralanmalar.

Zararh Durum.
Muhtemel sonuglar: Cihazda ve ortamda hasar olugur.

Kullanici icin tavsiyeler ve faydali bilgiler.

OB P
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Girig

2 Giris
Bu kitabin igerigi

Ek literatiir

MOVIDRIVE® ve
DeviceNet

Cihaz profili

Tahrik (nitesi
parametreleri

Polled I/0 ve
Bit-Strobe I/0O

Bu el kitabinda, DFD11B DeviceNet opsiyon kartinin MOVIDRIVE® MDX61B frekans
inverterine montajl ve MOVIDRIVE®In DeviceNet fieldbus sisteminde devreye alin-
masini agiklamaktadir.

Fieldbus opsiyon kartinin tim ayarlarinin agiklanmasinin yani sira, kiiglk devreye alma
ornekleri ile DeviceNet'e baglama sekilleri de islenmektedir.

MOVIDRIVE®In DeviceNet fieldbus sistemine kolay ve etkili sekilde baglanabilmesi
icin, DeviceNet opsiyonu ile ilgili bu el kitabinin yani sira asagida belirtilen SEW-
EURODRIVE dokiimanlari da temin edilmelidir:

*  Fieldbus cihaz profili MOVIDRIVE® el kitabi
+  MOVIDRIVE® MDX60B/61B Sistem El Kitabi

Field bus cihaz profili MOVIDRIVE® el kitabinda fieldbus parametreleri ve bu parametre-
lerin aciklamalari ile kodlamalarinin disinda, cesitli kontrol tasarimlari ve uygulama
olanaklari, kiiglk érneklerle agiklanacaktir.

Parametre listesinde frekans inverterinde bulunan ve ¢ok farkli iletisim arabirimleri (6rn.
RS-485, SBus ve fieldbus arabirimi) Uzerinden okunup yazilabilen tim parametreler
verilmektedir.

MOVIDRIVE®MDX61B frekans inverterinin DFD11B opsiyonunun gugli Universal
fieldbus arabirimi ile standart fieldbus sistemi DeviceNet lzerinden bir Ust seviyedeki
otomasyon sistemlerine baglanti olanagi mevcuttur.

DeviceNet modu icin temel alinan inverter davranigi (cihaz profili), fieldbus’a bagli
degildir ve bu nedenle de tek bir Gnitedir. Bu da kullanicilara, sirtict uygulamalarinin
fieldbus’a bagl kalmadan gergeklestirme olanagi saglar. Boylece kolayca PROFIBUS
(Opsiyon DFP 21B) veya INTERBUS (Opsiyon DFI11B) gibi diger bus sistemlerine
gegilebilir.

MOVIDRIVE® sizlere tiim siriici parametrelerine ve islevlerine DeviceNet arabirimi
Uzerinden dijital erisim olanagi saglamaktadir. Frekans inverteri hizli ve ¢cevrimsel islem
verileri Uzerinden kontrol edilir. Bu islem veri kanali Gzerinden istenen degerler (6rn.
istenen hiz, yikselme/disme icin entegratdr siresi vb.) girisi disinda, "enable",
"controller inhibit", "Normal stop", "Hizli stop" gibi suriicl islevleri gerceklestirilebilir.

Ayni zamanda bu kanal Uzerinden mevcut hiz, akim, cihaz durumu, hata numarasi veya
referans mesajlar gibi mevcut degerler de okunabilir.

islem verisi aligverisinde DeviceNet servislerinde Polled I/O ve Bit-Strobe /O gériin-
tilenirken, frekans inverteri parametreleri sadece Explicit Messages uzerinden
programlanir. Bu parametre veri aligverisi sayesinde, uygulamalar eklenirken tim
6nemli suricu parametreleri bir Ust seviyedeki otomasyon cihazinda kayithdir ve
frekans inverterinde manuel parametre belirlemeye gerek yoktur.
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Girig

Devreye Alma

DeviceNet opsiyon kartt DFD11B, islem veri uzunlugu ve baud hizi gibi tim MAC-ID
fieldbus ayarlarinin, opsiyon karti Gzerinde bulunan donanim anahtari (zerinden
yapilabilecek sekilde tasarlanmigtir. Bu manuel ayar olanagdi sayesinde frekans inverteri
kisa bir sure igerisinde DeviceNet sistemine entegre edilip calistirilabilir.

Parametre belirleme islemi tamamen otomatik olarak bir Ust seviyedeki DeviceNet
master Uizerinden gergeklestirilebilir (Parameter Download). Bu ileriye doniik varyasyon
(uygulama) sayesinde hem devreye alma siiresi kisalir hem de 6nemli tiim siriici para-
metreleri dogrudan kontrol programina kaydedilebildiginden, uygulama programinizin
dokimantasyonu kolaylasir.

Mode 0 Mode 2 Communication Interface
[0] (2] ‘Mode 62
7 L= .
MOVIDRIVE® MDX61B MOVIDRIVE® MDX61B 3'

Deviceret
1
MOVIDRIVE®
Mode 3 MOVIDRIVE® MDX61B
(3] Node_4
[4]

55215AXX

Resim 1: MOVIDRIVE® MDX61B’li DeviceNet ve PLC

Denetleme
fonksiyonlari

Diyagnoz

Fieldbus sistemlerinin kullaniimasi siriici tekniginde, fieldbus siire denetimi (fieldbus
time out) veya Acil Kapama tasarimlari gibi ilave denetim islevleri gerektirmektedir.
MOVIDRIVE® MDX61B denetim fonksiyonlarinin kendi uygulamalariniza da uyumunu
saglayabilirsiniz. Ornegin, frekans inverterinin bir bus hatasi durumunda nasil bir hata
davranigl gosterecegini belirleyebilirsiniz. Burada ¢ogu uygulamalarda "hizli stop"
uygun bir ¢6zim olabilir. Dider bir olanak ta en son istenen degerlerin dondurulmasi
olabilir. Bu durumda surlcu gecerli olan en son istenen degerlerle calismaya devam
eder (6rn. konveyor bandi). Kontrol klemenslerinin islevsellikleri fieldbus modunda da
saglanabildiginden, fieldbus’a bagli olmayan Acil Kapatma tasarimlarinin frekans
inverteri klemensleri Gzerinden gerceklestiriimesi mimkundar.

Frekans inverteri MOVIDRIVE® MDX61B devreye alma ve servis galismalar igin
saylisiz ariza tesghis olanaklari sunmaktadir.

Ornegin, entegre edilmisg fieldous monitéri Gizerinden; hem bir (ist seviyeden génderilen
istenen degerler, hem de gercek degerler kontrol edilebilir. Fieldbus monitér fonksiyonu
ve bilgisayar yazilim paketi MOVITOOLS® birlikte konforlu bir ariza teshis olanagi
sunmakta ve tim slrtcu parametrelerinin (fieldbus parametreleri de dahil) ayarlanmasi
olanaginin yani sira fieldbus ve cihazin durumu ile ilgili bilgileri ayrintili olarak ekrana
getirmektedir.
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Montaj / Kurma Uyarilar
Opsiyon Karti DFD11B’nin Montaji

3 Montaj / Kurma Uyarilari
3.1 Opsiyon Karti DFD11B’nin Montaji

MOVIDRIVE® MDX61B yerlesik bellek durumu 824 854 0.11 veya yiiksegine sahip
olmalidir. Yerlesik bellegin versiyonu PO76 parametresi ile okunabilir.

Boyut 0 MOVIDRIVE® MDX61B opsiyon kartlarinin gikartilip takilmasi sadece
SEW-EURODRIVE tarafindan yapilmaldir.

Opsiyon kartlarinin g¢ikartiip takilmasi sadece Boyut 1 ile 6 arasindaki
MOVIDRIVE® MDX61B’lerde miimkiindiir.

Opsiyon karti DFD11B fieldbus slotuna [1] takilmalidir.

54703AXX

Montaja Bir opsiyon kartini takmaya veya ¢ikartmaya baglamadan 6nce asagidaki uyarilar
bagslamadan 6nce dikkate alinmalidir:

Frekans inverterinin enerjisini kesin. 24 Vp beslemesini ve sebeke gerilimini kapatin.

Opsiyon kartina dokunmadan 6nce, uygun onlemlerle (ESD bandi, ESD ayakkabisi
vb.) viicudunuzdaki yikleri desarj edin.

Opsiyon karti monte edilmeden 6nce tus takimini ve 6n kapagdi ¢ikartin.
Opsiyon karti monte edildikten sonra tus takimini ve 6n kapagi tekrar takin.
Opsiyon kartini orijinal ambalajinda saklayin ve takana kadar ambalajinda birakin.

Opsiyon kartini sadece kenarlarindan tutun. Uzerindeki komponentlere kesinlikle
dokunmayin.
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Montaj / Kurma Uyarilari
Opsiyon Karti DFD11B’nin Montaiji

Opsiyon kartit DFE11B takilip s6kiiliirken yapilmasi gerekenler

53001AXX

Resim 2: MOVIDRIVE® MDX61B, Boyut 1 — 6, cihaza bir opsiyon karti takilmasi (prensip semasi)

1.

Opsiyon karti tespit braketindeki vidalari sékiin. Opsiyon karti tespit braketini her iki
taraftan ayni anda (bukmeden) slottan digariya gekin.

. Opsiyon karti tespit braketindeki siyah kapaktaki vidalar sokin. Siyah kapagi

cikartin.

. Opsiyon kartini vidalarla, opsiyon karti tespit braketindeki 6ngoérilen deliklere

yerlestirin.

Opsiyon karti tespit braketi ile opsiyon kartini bastirarak yuvasina oturtun. Opsiyon
karti tespit braketini vidalariyla yerine tespit edin.

Opsiyon karti, takildigi siranin tersi sirada sokilmelidir.
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Montaj / Kurma Uyarilar
Baglanti ve DFD11B’de klemens ac¢iklamalari

3.2 Baglanti ve DFD11B’de klemens aciklamalari

Parca numarasi

DeviceNet arabirimi Tip DFD11B opsiyonu: 824 972 5

"DFD11B tipi DeviceNet arabirimi" opsiyonu sadece MOVIDRIVE® MDX61B ile
baglantili olarak kullanilabilir, MDX60B ile kullaniimasi mimkun degildir.

Bu durumda DFD11B opsiyonu fieldbus slotuna takilmalidir.

DFD11B’nin
onden gorinusii

Aciklama

DIP anahtari
Klemens

islev

DFD 11B
MOD/
O Net
(@)
O B0

BUS-
O orF

o

1

S1

S2

\HARARAAAAA| [AAAAAA]

Mod/Net = Modiiliin/agin durumu
PIO = Polled I/O

BIO = Bit-Strobe 1/0

BUSOFF

MAC-ID ayari igin alti DIP anahtari

islem veri uzunlugu ayari igin bes
DIP anahtari

Baud hizini ayarlamak igin iki DIP
anahtari

F1...F3: islevsiz

NA(5) ... NA(0)

PD(4) ... PD(0)

DR(1) ... DR(0)

Fieldbus arabirimi ile DeviceNet sisteminin
durumlari renkli LED’lerle gosterilir.

MAC-ID (Media Access Control Indentifier) ayari

islem veri uzunluklarinin ayarlanmasi

Baud hizinin ayarlanmasi:
00 =125 kBaud

01 =250 kBaud

10 = 500 kBaud

11 = gegersiz

a A W N =

X30

54193AXX
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X30:1
X30:2
X30:3
X30:4
X30:5

CAN_L
DRAIN
CAN_H
V+
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Montaj / Kurma Uyarilari
Baglanti ve DFD11B’de klemens acgiklamalari

Kullanilan soket
baglantilari

Veri yolu
kablosunun
désenmesi ve
ekranlanmasi

Bus sonlandirma

Baglanti klemenslerinin atanmalari, DeviceNet teknik 6zelliklerinde agiklanmistir (Cilt I,
Ek A).

T ~—1
DFD11B

1
2|
3|
4 |
5 |

X30

54075AXX

DFD11B opsiyon karti DeviceNet teknik 6zelliklerine gore (Cilt I, Bolim 9) inverter
tarafinda "opto decoupled" durumdadir. Bu da, CAB-Bus siricinin bus kablosu
Uzerinden 24 V gerilimle beslenmesi gerekir demektir. Hangi kablonun kullanilacadi da
DeviceNet teknik 6zelliklerinde (Cilt I, Ek B) tanimlanmistir. Baglanti asagidaki tabloda
verilen renk koduna gére yapiimalidir.

Pin-No. Sinyal Anlami Damar rengi
1 V- ov24 BK

2 CAN_L CAN_L BU

3 DRAIN DRAIN seffaf

4 CAN_H CAN_H WH

5 V+ 24V RD

DeviceNet arabirimi RS485 iletisim protokoliini desteklemektedir ve fiziksel baglanti
icin EN 50170’e gore, DeviceNet igin 6ngorilen A tipi kablo kullaniimahdir. Bu kablo
ekranlanmis, cift bakimla iki damarli olmalidir.

Veri yolu kablosunun uzmanca ekranlanmasi endistriyel ortamlarda olusmasi mimkin
olan elektrik parazitlerinin sénimlenmesini saglar. Asagidaki 6nlemler ekranlamada en
iyi sonuglari vermektedir:

» Konnektorlerin, modullerin ve topraklama kablolarinin tespit vidalarini elle sikin.
» Veri yolu kablosunun ekranini iki tarafli ve genis bir alana baglayin.

« Sinyal ve veri yolu kablolarini gi¢ kablolarina (motor kablolari) paralel olarak
désemeyin, mimkinse ayri bir kablo kanali kullanin.

» Endustriyel ortamlarda sadece metalik, topraklanmis kablo raflari kullaniimahdir.

» Sinyal kablosunu ve ilgili topraklama kablosunu birbirlerine ¢ok yakin olarak ve en
kisa yoldan ddseyin.

« Veri yolu kablolarini soketli bagdlantilar kullanarak uzatmayin.
« Veri yolu kablolarini mevcut sase yuzeylerine yakin olarak déseyin.

Topraktaki potansiyel dalgalanmalarda, iki tarafli baglanan ve toprak potansiyeli (PE) ile
baglanan ekran lzerinden bir dengeleme akimi gegebilir. Bu durumda VDE-Talimat-
larina uygun bir topraklama saglanmalidir.

Bus sistemindeki refleksiyon vb. parazitlerin 6nlenebilmesi icin, DeviceNet segmentine

fiziksel olarak ilk ve son katiimcilarda 120 Q sonlandirma direngleri baglanmalidir. Bus
sonlandirma direnci baglanti yeri bus fisinin 2 ve 4 baglantilar arasidir.
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Montaj / Kurma Uyarilar 3
DIP Anahtarlarinin Ayarlanmasi

3.3  DIP Anahtarlarinin Ayarlanmasi

DIP anahtarlarinda yapilacak her degisiklikten énce frekans inverterinin enerjisini kesin
(sebeke ve 24 V yedekleme modu). DIP anahtarlarinin ayarlari sadece frekans inverteri
baslangi¢ durumuna getirilirken yapilir.

MAC-ID ayari MAC-ID (Media Access Control ldentifier) opsiyon karti DFD11B (izerindeki DIP
anahtarlari S1-NAO ... S1-NA5 ile ayarlanir. Burada MAC-ID, DFD11B dugim adresidir.
MOVIDRIVE® 0...63 arasindaki adres alanini desteklemektedir.

Baud hizinin Baud hizi DIP anahtarlari S2-DR0 ve S2-DR1 ile ayarlanir.
ayarlanmasi
DIP anahtari S2
Baud hizi
DR1 DRO
0 0 125 kBaud
0 1 250 kBaud
1 0 500 kBaud
1 1 Gegersiz
islem veri DeviceNet arabirim moduld ile DFD11B arasinda maksimum on DeviceNet veri kelimesi
uzunluklarinin degistirilebilir. Bu kelimeler S2-PDO ile S2-PD4 arasindaki DIP anahtarlariyla islem veri
ayarlanmasi kanali ile PCP kanali arasinda dagitilabilir.
01
NA5[ I |
NA4| |
(1] mgﬁ s1 [1] MAC-ID ayari
| ]
méﬁ [2] !Baud hizinin ayari
[2]{ BE&% [3] !slem 'ven uzunluklarinin ayarlanmasi
PD4 | o [4] Islevsiz
[3]{ = Bu sekilde goriinen ayarlar:
FBoET] MAC-ID: 4
[4]{ Eg E Baud hizi: 125 kBaud
F1 3]

islem veri uzunlugu: 8 PD

54078AXX
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Montaj / Kurma Uyarilari
Opsiyon DFD11B Igletme Gostergeleri

3.4 Opsiyon DFD11B isletme Géstergeleri

DeviceNet sistemi DFD11B opsiyon karti Uzerinde ariza teshisi yapabilmek igin doért
adet iki renkli 1sikh diyot bulunur. Bu diyotlar DFD11B’nin ve DeviceNet sisteminin o
andaki durumlarini gdsterirler.

LED kisaltmasi LED’in anlami
Mod/Net ModU/Ag durumu
PIO Polled 10

BIO Bit-Strobe 10
BUS-OFF BusOff

12

(saniyede bir)

Yesil yaniyor

OnLine, galisma modunda ve
bagh

Mod/Net LED’i Asagidaki tabloda agiklanan Mod/Net LED’inin islevi DeviceNet teknik 6zelliklerinde
verilmistir.
LED’in Cihazin durumu Anlami
durumu
Kapali Aclk degil / OffLine + Cihaz "offline"
» Cihaz DUP-MAC kontrolii yapiyor
+ Cihaz kapali
Yesil yanip OnLine ve galigma modunda Cihaz online ve baglanti kurulu degil
sénuyor DUP-MAC kontroli basari ile tamamlandi

Master cihaza baglanti kurulamadi
Konfiglrasyon yapilmamis, yanlis yapilmis veya
tam degil

OnLine
Bir master cihaza baglanti kuruldu.
Baglanti aktif (Established State)

Kirmizi yanip
sénuyor
(saniyede bir)

Minor Fault veya Connection
Timeout (Onemsiz Hata veya
Baglanti Zamanagimi)

Giderilebilen bir hata olustu.

Polled I/O veyalve Bit-Strobe 1/0-Connection
zamanasimi durumunda

DUP-MAC-Check bir hata buldu

Kirmizi
yaniyor

Critical Fault veya Critical
Link Failure

Giderilebilen bir hata olustu.
BusOff
DUP-MAC-Check bir hata buldu

PIO LED'i ile Polled I/O baglantisi kontrol edilir.

LED’in Cihazin durumu Anlami
durumu
Yesil yanip DUP-MAC-Check Cihaz DUP-MAC kontrolu yapiyor
sOnuyor
(125 ms'de
bir)
Kapali Acik degil / Offline, fakat * Cihaz "offline"
DUP-MAC-Check degil + Cihaz kapali
Yesil yanip OnLine ve galisma modunda |« Cihaz Online
sOnuyor + DUP-MAC kontroli bagari ile tamamlandi

(saniyede bir)

Bir master’a PIO baglantisi kuruldu
(Configuring State)

Konfiglirasyon yapilmamis, yanlis yapiimis veya
tam degil

Yesil yaniyor

OnLine, galisma modunda ve
bagh

OnLine
Bir P10 baglantisi kuruldu (Established State)

Kirmizi yanip
sénuyor
(saniyede bir)

Minor Fault veya Connection
Timeout

Giderilebilen bir hata olustu.
Polled 1/0 baglantisi zamanasiminda

Kirmizi
yaniyor

Critical Fault veya Critical
Link Failure

Giderilemez bir hata olustu
BusOff
DUP-MAC-Check bir hata buldu
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Opsiyon DFD11B Igletme Gostergeleri

BIO LED’i BIO LED’i ile Bit-Strobe I/O baglantisi kontrol edilir.
LED’in Cihazin durumu Anlami
durumu
Yesil yanip DUP-MAC-Check Cihaz DUP-MAC kontrolu yapiyor
sOnuyor
(125 ms'de
bir)
Kapali Acik degil / Offline, fakat * Cihaz "offline"
DUP-MAC-Check degil + Cihaz kapali
Yesil yanip OnLine ve galisma modunda |« Cihaz Online
sOnuyor + DUP-MAC kontroli bagari ile tamamlandi
(saniyede bir) +  Bir master’a BIO baglantisi kuruldu
(Configuring State)
» Konfiglirasyon yapilmamis, yanlis yapiimis veya
tam degil
Yesil yaniyor | OnLine, calismamodundave |+ OnLine
bagli « Bir BIO baglantisi kuruldu (Established State)
Kirmizi yanip | Minor Fault veya Connection | +  Giderilebilen bir hata olustu.
sénuyor Timeout * Bit-Strobe I/O baglantisi zamanasiminda
(saniyede bir)
Kirmizi Critical Fault veya Critical * Giderilemez bir hata olustu.
yaniyor Link Failure *  BusOff
+  DUP-MAC-Check bir hata buldu
LED BUS-OFF BUS-OFF LED'i ile bus dugimunuin fiziksel durumu goésterilir.
LED’in Cihazin durumu Anlami
durumu
Kapal NO ERROR Yol hatalarinin sayisi normal sinirlar iginde
(Error-Aktive-State)
Kirmizi yanip Cihaz DUP-MAC-Check yapiyor ve bus’a bagdl baska
sonuyor katihmci olmadigi icin mesaj génderemiyor
(125 ms'de (Error-Passiv-State)
bir) BUS WARNING
Kirmizi yanip Fiziksel bus hatasi sayisi ¢ok fazla. Bus’a artik aktif olarak
soénuyor hata mesajl yazilmaz (Error-Passiv-State).
(saniyede bir)
Kirmizi BUS ERROR *  BusOff-State
yaniyor *  "Error-Passive" durumuna gegilmesine ragmen
fiziksel bus hatasi sayisi artmaya devam ediyor.
Bus’a erigim kapatilir.
Sari yaniyor POWER OFF Harici gerilim beslemesi kapatildi veya bagli degil.

El Kitabi — MOVIDRIVE® MDX61B Fieldbus arabirimi DFD11B DeviceNet
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Projelendirme ve Devreye Alma
Inverterin Devreye Alinmasi

Projelendirme ve Devreye Alma

Bu bolimde DFD11B opsiyonlu frekans inverteri MOVIDRIVE® MDX61B igin
projelendirme ve devreye alma bilgileri veriimektedir.

inverterin Devreye Alinmasi

Frekans inverteri MOVIDRIVE® parametreleri, DFD11B opsiyon karti takildiktan ve
baud hizi ile MAC-ID ayarlandiktan sonra, bagka manuel ayar yapmadan derhal fieldbus
sistemi igerisinde belirlenebilir. Bu durumda calistirdiktan sonra, o6rnegin tim
parametreler bir Ust seviyedeki otomasyon cihazindan , dogrudan DeviceNet lizerinden
yuklenilebilir.

Frekans inverterinin DeviceNet Uzerinden kontrol edilebilmesi igin ayari, kontrol ve
istenen deger kaynagina = FIELDBUS degistiriimelidir. Frekans inverteri FIELDBUS’a
ayarlandidinda, istenen deger aktarimi parametreleri fieldbus Uzerinden belirlenir.
Boylece frekans inverteri Ust seviyedeki otomasyon cihazindan génderilen islem ¢ikis
verilerine yanit verir.

Kontrol/istenen deger kaynagi FIELDBUS’In aktive edilmesi Ust seviyedeki kontrol
Unitesindeki "Fieldbus modu aktif" status word ile goésterilir. Bir emniyet geregi olarak,
inverterin fieldbus sistemi Gizerinden kontrol edilebilmesi icin klemenslerle de "enable"
konuma getirilmelidir. Bunun igin klemensler, inverterin giris klemensleri (izerinden
"enable" olabilecegi sekilde baglanmali veya programlanmalidir.

Frekans inverterinin klemesler Uzerinden "enable" yapilabilmesi igin en basit yol, 6rn.
DIZ@ giris klemensine (Function/CONTROLLER INHIBIT) +24 V sinyali vermek ve
DIg1 ... DIg5 giris klemenslerini NO FUNCTION olarak programlamaktir. Asagidaki
resimde 6rnek olarak fieldbus baglantili bir frekans inverteri MOVIDRIVE® devreye alma
sekli gosterilmektedir.

El Kitabi — MOVIDRIVE® MDXG61B Fieldbus arabirimi DFD11B DeviceNet




Projelendirme ve Devreye Alma (‘@

MOVIDRIVE®
MDX61B’nin
devreye
alinmasinda
yapilmasi
gerekenler

inverterin Devreye Alinmasi @

1. Gug son katini klemens lizerinden "enable" edin.

DIZD / X13.1 giris klemensine (Function /CONTROLLER INHIBIT) +24 V sinyali
baglayin (6rn. cihaz koprisu).

DI00 = /Controller inhibit

] DI01 = No function
X13: DI02 = No function
: ; B:g? DI03 = No function
<[ 3 [ Dio2 DI04 = No function
<—| 4 | DIO3 DI05 = No function
< |5 | Dio4 —m DCOM = X13:DI00 ... DIO5 referans
- 3 B'C?ZM VO24 = + 24V
— =8 | voosa j DGND = Dijital sinyaller igin referans potansiyel
|9 | DGND ST11 = RS485 +
| 10| ST11 ST12 = RS485 —
<[ 1] ST12 TF1 = TF girisi
w DGND = Dijital sinyaller igin referans potansiyel
X10: ‘ DBOO = /Fren
: ; -II;;ND DO01-C = Réle kontag
—+[3 | DBOO DOO01-NO = Normalde agik kontak
4 | DOO1-C DOO01-NC = Normalde kapali kontak
L 5 | DO01-NO DO02 = /Ariza
6 | DO01-NC VO24 = + 24V
: ; 58(2)2 VI24 = + 24 V (harici besleme)
<19 |vioa [ 24V oxt. DGND = Dijital sinyaller igin referans potansiyel
110 | DGND 1

\/

Gli¢ son katinin cihaz kdpriisi (zerinden "enable”
edilmesi [1]
54095AXX

2. Harici 24 V gerilim beslemesini agin (sebeke gerilimini degil!).
Artik frekans inverterinde parametre ayarlari yapilabilir.
3. Istenen deger kaynagi = FIELDBUS / Kontrol sinyali kaynagi = FIELDBUS.

inverterin fieldbus (zerinden kontrolii icin istenen deger ve kontrol sinyali
kaynaklarini FIELDBUS olarak ayarlayin.

P100 istenen deger kaynagi = FIELDBUS
P101 Kontrol sinyali kaynagi = FIELDBUS

4. DIJ1 ... DIF5 giris klemensleri = NO FUNCTION.
Giris klemenslerini NO FUNCTION’a programlayin.

P600 DI91 klemens programlanmasi = NO FUNCTION
P601 DI92 klemens programlanmasi = NO FUNCTION
P602 DI93 klemens programlanmasi = NO FUNCTION
P603 DI94 klemens programlanmasi = NO FUNCTION
P604 DI95 klemens programlanmasi = NO FUNCTION

MOVIDRIVE® frekans inverterinin devreye alinmasi ve kontrold ile ilgili diger bilgiler
MOVIDRIVE® cihaz profili el kitabindan alinabilir.

El Kitabi — MOVIDRIVE® MDX61B Fieldbus arabirimi DFD11B DeviceNet
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Power-UP-Test Frekans inverteri acildiktan sonra, tim LED’lerde bir Power-Up kontroli yapilir. Bu

kontrolde LED’ler agagida verilen sirada yanarlar:

Zaman [ms] Mod/Net LED’i LED PIO LED BIO LED BUS-OFF
0 yesil yanmiyor yanmiyor yanmiyor

250 kirmizi yanmiyor yanmiyor yanmiyor

500 . yanmiyor yesil yanmiyor yanmiyor

750 yanmiyor kirmizi yanmiyor yanmiyor
1000 yanmiyor yanmiyor yesil yanmiyor
1250 . yanmiyor yanmiyor kirmizi yanmiyor
1500 yanmiyor yanmiyor yanmiyor yesil

1750 yanmiyor yanmiyor yanmiyor kirmizi

2000 . yanmiyor yanmiyor yanmiyor yanmiyor

Fieldbus’ta (X30:1, X30:5) 24 V besleme gerilimi yoksa, BUS-OFF LED’i sar1 yanar
(— DFD11B opsiyonu isletme gostergeleri).
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RSNetWorx Yazilimi ile DeviceNet Agi Kurulmasi @

4.2 RSNetWorx Yazilimi ile DeviceNet Agi Kurulmasi

EDS dosyasinin Opsiyon DFD11B uzerinden DeviceNet agi kurulmasi icin, RSNetWorx yazilimi ile
kurulmasi asagidaki dosyalar yuklenmelidir:
+ EDS dosyasi: DFD11B.eds

+ Simge dosyasi: DFD11B.ico

£ DFD11B.dnt - RSNetWorx for DeviceNet

File Edit Wiew MNetwork Device Diagnostics Tools Help
2| = - =2 k? Q|| E

Hardware ®

= @ DeviceMet
+ Categary
= Yendor
Rockwell Automation - Allen-Bradley
Rockwell Automation - Dodge
Rockwell Automation - Electro-Craft Mokion Control
Rockwell Automation - Reliance Electric
Rockwell Automation/Sprecher+5Schuh
SEW Eurodrive GmbH
- @ IUnknown Device Type 100
:ﬂ SEW GATEWAY MOD2x
I_\_'j SEW GATEWAY MODGx
SEW GATEWAY UFD11A
SEW MONVIDRIVE DFDLLE
SEW-MOYVIDRIVE-DFDI1A
SEW-MOYIDYMN-AFD114
E SEW-MOYIMOT-MFDZx
]Ej SEW-MOYIMOT-MFD 3
ﬂ SEW-MOVITRAC-FFD31C

s e e R

Ready

54173AXX
Resim 3: EDS dosya listesi

Yapilmasi gerekenler:

* RSNetWorx yaziliminda <Tools/EDS-Wizard> menu noktasini se¢in. Program daha
sonra size EDS ve simge dosyalarinin adlarini soracaktir.

» Dosyalar yiklenir. EDS dosyasinin kurulmasi ile ilgili ayrintil bilgiler igin Allen
Bradley’'in RSNetWorx yazilimi dokiimanina bakiniz.

e Kurulumdan sonra cihazin adi Device-Listte SEW-Device Profile/SEW EURO-
DRIVE DFD11B adi altinda kullanima hazirdir.

Guncel EDS verileri ve ayrintili DeviceNet bilgileri icin, bkz. internet adresleri:
+ SEW-EURODRIVE: www.sew-eurodrive.de

* Allen Bradley: www.ab.com

* Open Device Net Vendor Association: www.odva.org

Cihazin mevcut RSNetWorx yazilimini segtikten sonra, tim EDS dosyalari otomatik olarak okunur. Artik
bir aga dahil bir EDS dosyasi tarafindan tanimlanan tim cihazlar Device-List'e kayithdir.
edilmesi

El Kitabi — MOVIDRIVE® MDX61B Fieldbus arabirimi DFD11B DeviceNet
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@ islem Verisi Aligverigi

4.3 iglem Verisi Aligverigi

Polled I/O

1... 10 igslem veri
kelimesi igin
projelendirme

Polled 1/0 mesajlari SEW fieldbus islem verisi mesajlari gibidir. Burada, kontrol Unitesi
ile frekans inverteri arasinda maksimum 10 islem veri kelimesi degis tokus edilebilir.
islem veri uzunlugu DIP anahtari S2-PDO ... S2-PD4 (izerinden ayarlanir.

Ayarlanan bu igslem veri uzunlugu sadece Polled I/O mesajlarinin degil, Bit-Strobe /O
mesajlarinin iglem veri uzunluklarini da etkiler.

Bit-Strobe I/O mesajlarinin islem veri uzunluklari maksimum 4 islem veri kelimesinden
olusabilir. DIP anahtari Gzerinden ayarlanan iglem veri uzunlugu degeri <4 ise, bu deger
kabul edilir. DIP anahtari Gzerinden ayarlanan iglem veri uzunlugu degeri >4 ise, islem
veri uzunlugu otomatik olarak 4 ile sinirlandirihir.

islem veri konfiglirasyonu igin islem veri uzunlugu fabrika tarafindan 3 degeri ile
sinirlandiriimistir. Bu deger DIP anahtarlari S2-PDO ... S2-PD4 (izerinden degistirilebilir.

Bu ayar MOVITOOLS® veya tus takimi DBG60B ile DeviceNet PD Configuration = 3PD
veya 3PD + Param parametresi tUzerinden gosterilir. Frekans inverterinde bu durumda
3 islem ¢ikis verisi kelimesi (6 bayt) islenir ve 3 islem giris verisi kelimesi de kontrol
Unitesine gonderilir.

Kontrol Gnitesi 10’dan fazla islem c¢ikis veri kelimesi gonderdiginde, artik islem verileri
islenmez veya geri génderilmez.

Kontrol Unitesi 3 islem ¢ikis verisi kelimesi gonderdiginde, 3 islem ¢ikis verisi kelimesi
islenir ve 3 islem giris verisi kelimesi frekans inverterinden kontrol initesine gonderilir.

PLC
Adres araligi

Cikis dosyasi

\/\

0:3.10

MOVIDRIVE® MDX61B

PD 1
0:3.11 PD 2
0:3.12 PD 3

. v
\/-\ PD1| PD2|PD3 PD 10

Giris dosyasi

PD1| PD2|PD3 PD 10

PD 1 ‘
1:3.10 ‘ PD 2

1:3.11

1:3.12

\/\

54191ATR
Resim 4: PLC adres araliginda 3 islem verisi kelimesi
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Polled I/0O’da
zamanasimi
davranigi

Bit-Strobe I/0

islem Verisi Aligverigi @

PLC’nin "output" dosyasinda PLC’nin islem c¢ikis verileri ve "input" dosyasinda ise islem
giris verileri bulunur. Yukarida verilen 6rnekte, cikis veri kelimeleri 0:3.10, O:3.11 ve
0:3.12 iglem cikis veri kelimeleri 1, 2 ve 3’e kopyalanir ve frekans inverteri tarafindan
islenir. Frekans inverterinin geri gdnderdigi 3 islem c¢ikis veri kelimesi, PLC’nin 1:3.10,
1:3.11 ve 1:3.12 girig veri kelimelerine kopyalanir.

Bagska bir islem veri kelimesi uzunlugu segildiginde, PLC’de yonetilmesi gereken adres
alani bu duruma uygun olarak genigletilebilir. Ornegin, islem veri uzunlugu 10 degerine
ayarlandiginda, 10 islem c¢ikis veri kelimesi ve 10 islem giris veri kelimesi yapilan-
dirilmahdir.

Zamanasimi DFD11B opsiyonu tarafindan tetiklenir. Zamanagsimi suresi baglant
kurulduktan sonra master tarafindan ayarlanmalidir. DeviceNet teknik 6zelliklerinde bir
"timeout" suresinden degil, beklenen bir paket hizindan "expected packet rate" soz
edilir. Expected packet rate asagidaki formule gére zamanasimi suresinden hesaplanir:

tTimeout_inverter = tTimeout stiresi_Polled_10 = 4 x tExpected_Packet_Rate_PoIIed_IO

Expected packet rate, Connection Object Class 5, Instance 2, Attribute 9 Uzerinden
ayarlanabilir. Deger araligi 0 ms ile 65535 ms arasindadir, 5 ms’lik basamaklarla.

Polled I/O baglantisinin expected packet rate degeri "timeout" stiresine dénusturilir ve
cihazda P819 parametresinde zamanagimi suresi olarak gdsterilir.

Polled I/0 baglantisi kuruldugunda, cihazdaki zamanasimi siresi degismez ve cihaz bu
sure sonunda "timeout" durumuna geger.

Sadece bus iizerinden aktive edilebilecegi igin, timeout siiresi ayari MOVITOOLS® veya
tus takimi DBG60B Uzerinden degistiriimemelidir.

Polled I/O mesaji igin bir zamanasimi olustugunda bu baglanti tipi zamanasimi
durumuna gecer. Gelen Polled I/O mesajlari artik alinmaz.

Timeout, frekans inverterinde ayarlanmis olan timeout yanitinin uygulanmasini saglar.

Timeout, Devicenet Uzerinden connection objelerinin (class 0x05, instance 0x02,
belirsiz attribut) reset servisi, baglanti kesilerek, identity objelerinin (class 0x01, instance
0x01, belirsiz attribut) reset servisi veya control word icerisindeki reset bit'i ile
resetlenebilir.

SEW fieldbus cihaz profilinde Bit-Strobe 1/0 mesajlari bulunmaz. Bu mesajlar
DeviceNet'e 6zgu bir islem veri aligverisi sunarlar. Burada, master tarafindan 8 bayt
(=64 bit) uzunlugunda bir broadcast mesaji gonderilir. Bu mesaj igerisinde her
katilimciya, terminal adresine bagli olarak, bir bit ayriimistir. Bu bit'in degeri 0 veya 1
olabilir ve alicida iki farkli yanit olusturabilir.

Bit Anlami LED BIO
degeri

0 Sadece iglem giris verilerini geri génder Yesil yaniyor
1 Fieldbus zamanasimi yaniti tetikle ve islem giris verilerini geri géonder Yesil yaniyor

El Kitabi — MOVIDRIVE® MDX61B Fieldbus arabirimi DFD11B DeviceNet
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islem Verisi Aligverigi

Dikkat:

Bit-Strobe mesaji tarafindan tetiklenen timeout'lari, baglantidaki gercek zamanasim-
larindan ayirmak igin, DFD11B opsiyonunun 6n panelinde bulunan BIO LED'i kullanilir.
Timeout Strobe bit mesaji Gizerinden verildiginde, BIO LED'’i yesil yanar.

BIO LED’i kirmizi yanip sénmeye basladiginda, Bit-Strobe baglantisi "timeout"
durumundadir ve artik baska Bit-Strobe mesajlari alinmaz. Bu Bit-Strobe /O mesajini
alan her katiimci kendi gincel igslem giris verileri ile yanit verir. Burada iglem giris
verilerinin uzunlugu, Polled-1/O baglantisinin islem veri uzunluguna esittir. islem giris
verilerinin uzunlugu maksimum 4 iglem verisi olabilir.

Asagidaki tabloda Bit-Strobe-Request mesajinin veri araligi gosterilmektedir. Bu aralik
katihmcilarin (=istasyon adresi) veri bit'lerine dagihmini géstermektedir.

Ornek: istasyon adresi (MAC-ID)16 olan katilimci sadece veri bayti 2'deki 0 bit'ini igler.

Byte 7 6 5 4 3 2 1 0
Offset
0 ID7 ID 6 ID5 ID 4 ID3 ID 2 ID1 IDO
1 ID 15 ID 14 ID 13 ID 12 ID 11 ID 10 ID9 ID8
2 ID 23 ID 22 ID 21 ID 20 ID 19 ID 18 ID 17 ID 16
3 ID 31 ID 30 ID 29 ID 28 ID 27 ID 26 ID 25 ID 24
4 ID 39 ID 38 ID 37 ID 36 ID 35 ID 34 ID 33 ID 32
5 ID 47 ID 46 ID 45 ID 44 ID 43 ID 42 ID 41 ID 40
6 ID 55 ID 54 ID 53 ID 52 ID 51 ID 50 ID 49 ID 48
7 ID 63 ID 62 ID 61 ID 60 ID 59 ID 58 ID 57 ID 56
PLC
Adres araligi
Cikis dosyasi
0:3.10 istasyon adresi
0:3.11 \1 Bit 16 (MAC-ID) = 16
0:3.12
0:3.13 % ;
\/‘\
Giris dosyasi
1310 — 2" P2
311 e | o3
1:3.12 ‘
\/‘\

54192ATR
Resim 5: Bit-Strobe I/O mesajlari

Yukaridaki resimde Bit-Strobe /O mesaji 0:3.10 ile 0:3.13 arasindaki bellek
kelimelerine kaydedilir. Frekans inverteri PLC’ye 3 islem giris veri kelimesi génderir ve
bu kelimeler input dosyasindaki 1:3.10 ile 1:3.12 arasindaki giris verisi kelimelerine
kaydedilir.
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Bit-Strobe I/O’da
zamanagimi
davranigi

islem Verisi Aligverigi @

Dikkat:

DIP anahtarlari Gzerinden ayarlanan islem veri uzunlugu sadece Bit-Strobe 1/0
mesajlarinin degil, Polled 1/0 mesaijlarinin islem veri uzunluklarini da etkiler. Bit-Strobe
I/O mesajlarinin islem veri uzunluklari en fazla 4 islem veri kelimesinden olusabilir.

Zamanasimi DFD11B opsiyonu tarafindan tetiklenir. Zamanasimi suresi baglanti
kurulduktan sonra master tarafindan ayarlanmalidir. DeviceNet teknik 6zelliklerinde bir
"timeout" siuresinden degil, beklenen bir paket hizindan "expected packet rate" sdz
edilir. Expected packet rate asagidaki formile gére zamanasimi suresinden hesaplanir:

trimeout_BitStrobe_I0 = 4 X tExpected_Packet_Rate_BitStrobe_IO

Bu deger, Connection Object Class 5, Instance 3, Attribute 9 Gzerinden ayarlanabilir.
Deger araligi 0 ms ile 65535 ms arasindadir, 5 ms’lik basamaklarla.

Bit-Strobe 1/0 mesaji icin bir zamanasimi olustugunda bu baglanti tipi zamanasimi
durumuna geger. Gelen Bit-Strobe /O mesajlari artik alinmaz. Timeout frekans
inverterine aktariimaz.

Timeout asagidaki sekilde resetlenebilir:

» DeviceNet Uzerinden, connection objelerinin (class 0x05, instance 0x03, belirsiz
attribut) reset servisi ile

* baglantiyl keserek

* Identity objelerinin (class 0x01, instance 0x01, belirsiz attribut) reset servisi
Uzerinden

El Kitabi — MOVIDRIVE® MDX61B Fieldbus arabirimi DFD11B DeviceNet
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Parametre Verisi Aligverigi

©)

4.4 Parametre Verisi Aligverisi

SEW parametre
kanal

Register Object
Class (Class 7)

SEW parametre kanali baglantisi Uzerinden frekans inverterindeki parametreler
degistirilebilir veya okunabilir. DFD11B opsiyonunda Explicit-Messages Uzerinden

gosterilir.

SEW parametre kanalina erigim kayit objesi (class 7) ve parametre objesi (class 15)
Uzerinden gergeklesir.

SEW parametre kanal

Get_Attribute_Single ve Set_Attribute_Single servisleri

Uzerinden adreslenebilir. DeviceNet kayit objesi, INPUT objeleri sadece okunacak ve
OUTPUT objelerini okunup yazilacak sekilde belirlendiginden, asagdidaki tabloda verilen
parametre veri kanali adresleme olanaklari mevcuttur:

Olusan MOVILINK® servisi

Instance INPUT / OUTPUT
Get_Attribute_Single Set_Attribute_Single
1 INPUT READ gecersiz
2 OUTPUT READ WRITE
3 OUTPUT READ WRITE VOLATILE
4 INPUT READ MINIMUM gecersiz
5 INPUT READ MAXIMUM gecersiz
6 INPUT READ DEFAULT gecersiz
7 INPUT READ SCALING gegersiz
8 INPUT READ ATTRIBUTE gegersiz
9 INPUT READ EEPROM gegersiz
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Get_Attribute_Single

Input
(Instance 1)

——
)

Get_Attribute_Single

NV ANEVAN

Set_Attribute_Single

Output
(Instance 2)

READ

-

WRITE

—

Get_Attribute_Single

BPAN

Set_Attribute_Single

Output
(Instance 3)

L

WRITE VOLATILE

—
)

Input

Get_Attribute_Single

(Instance 4)

—
)

Get_Attribute_Single

Input

(Instance 5)

—
T )

Input

Get_Attribute_Single

(Instance 6)

—

Get_Attribute_Single

Input

(Instance 7)

——

Get_Attribute_Single

Input

(Instance 8)

—
)

Get_Attribute_Single

Input

AN AN AN AN NN

(Instance 9)

—

READ MINIMUM

DPRAM

READ MAXIMUM

READ DEFAULT

READ SCALING

READ ATTRIBUTE

READ EEPROM

—

C &9,
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DeviceNet SEW-Fieldbus profili

54185ATR
Resim 6: Parametre Kanalinin Tanimlanmasi
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Asagidaki tabloda kayit objesinin dokuz durumu ("Instance" sutunu) icin 6zellikler
("Attribute" sutunu) verilmektedir.

Class | Instance Attribute | Get | Set Tip Tip/Deger Anlami
0x07 | 0x01 1 X BOOL 0/1 Bad Flag
(Read) 2 X BOOL 0 (Input) Direction
3 X UINT 16 Bit ' Size
4 X X ARRAY | 2 Byte Index Data
BITS 4 Byte Data
0x02 1 X BOOL 01 Bad Flag
(Read /Write) 2 X BOOL | 1 (Output) Direction
3 X UINT 48 Bit Size
4 X X ARRAY | 2 Byte Index Data
BITS 4 Byte Data
0x03 1 X BOOL 01 ' Bad Flag
(Read/Write-Volatile) -, X BOOL 1 (Output) Direction
3 X UINT 16 Bit Size
4 X X ARRAY | 2 Byte Index ' Data
BITS 4 Byte Data
0x04 1 X BOOL 01 Bad Flag
(Read Minimum) 2 X BOOL 1 (Output) Direction
3 X UINT 16 Bit Size
4 X X ARRAY 2 Byte Index Data
BITS 4 Byte Data
0x05 1 X BOOL 01 Bad Flag
(Read Maxinuimj 2 X BOOL 1 (Output) . Direction
3 X UINT 16 Bit Size
4 X X ARRAY 2 Byte Index Data
BITS 4 Byte Data
0x06 1 X BOOL 01 Bad Flag
(Read Defaull) 2 X BOOL 1 (Output) Direction
3 X UINT 16 Bit Size
4 X X ARRAY 2 Byte Index Data
BITS 4 Byte Data
0x07 1 X BOOL 0/1 Bad Flag
(Read Scaling) 2 X BOOL 1 (Output) Direction
3 X UINT 16 Bit ' Size
4 X X ARRAY | 2 Byte Index Data
BITS 4 Byte Data
0x08 1 X BOOL 01 Bad Flag
(Read Attribute) 2 X BOOL 1 (Output) Direction
3 X UINT 16 Bit ' Size
4 X X ARRAY | 2 Byte Index Data
BITS 4 Byte Data
0x09 1 X BOOL 01 ' Bad Flag
{Read EEPROM) 2 X BOOL 1 (Output) Direction
3 X UINT 16 Bit Size
4 X X ARRAY | 2 Byte Index ' Data
BITS 4 Byte Data
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C &9,

Parametre Verisi Aligverigi

Attribute
aciklamalari

Ornek

« Attribut 1 Bad Flag daha 6nceki servis’te bir hata olup olmadigina isaret eder

« Attribut 2 durumun yénanu goésterir

* Attribut 3 veri uzunlugunu bit olarak verir

» Attribut 4 parametre verilerini gosterir. Bu veriler bir indeksten (2 bayt) ve verilerden
(4 bayt) olusur.

Aktarim icin Get_Attribute_Single ve Set_Attribute_Single parametreleri mevcuttur.

Servis Kodlama Anlami
Get_Attribute_Single 0x0E Attribut okuma
Set_Attribute_Single 0x10 Attribut yazma

Es soll der Parameter Setpoint description PO1 (Index 8304 = 2070},¢y) parametresine
CONTROL WORD1 (9) degeri yazilmak isteniyor. Asagidaki tabloda Parameter
Request mesajinin veri bigimi gdsterilmektedir.

Byte Offset
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
islev MAC-ID @ Servis | Class Instance Attri- Index Veriler
bute
Deger Low High LSB MSB
Ornek 01hex 10hex | 07hex 02pex 04pex 70hex = 20nex | O9hex  OOhex | O0nex = OOnex

Asagidaki tabloda Parameter Response mesajinin veri bigimi gosterilmektedir.

Byte Offset
0 1 2 3 4 5 6 7
islev MAC-ID Servis Index Veriler
Deger Low High LSB MSB
Ornek 01 hex 90hex 70hex 20hex 09hex 00hex 00hex Oohex
PLC
Adres araligi
Cikis verileri
Header Header
(Servis, Sinif...)
indeks= 2070h Indeks
Data Low-Word | Data Low-Word
=0009h .
Data High-Word | Data High-Word
=0000h _ 4
o ‘Header ‘Indeks‘ Veriler ‘ |:>
Girig verileri -
J\ ‘Header ‘Indeks‘ Veriler ‘
Header Header
(Servis, Sinif...) ]
indeks= 2070h Indeks
Data Low-Word Data Low-Word
=0009h
Data High-Word Data High-Word
=0000h
54183ATR

Resim 7: Parametre verisi alisverisi

El Kitabi — MOVIDRIVE® MDX61B Fieldbus arabirimi DFD11B DeviceNet
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Projelendirme ve Devreye Alma
Parametre Verisi Aligverigi

©)

Parameter Object
Class (Class15)

Genel SEW
parametre kanali

Fieldbus
parametrelerinin
okunmasi veya
yazilmasi

Parametre objesi ile frekans inverterinin fieldbus parametreleri dogrudan "instance"
Uzerinden adreslenebilir. DeviceNet teknik dzelliklerine uymak igin, bu durumun veri
bicimi SEW-fieldbus cihaz profillerinden farklidir. Fakat, frekans inverteri para-
metrelerinin tUmind parametre objesi Uzerinden adresleme olanagi da mevcuttur.
Bunun icin 1 ile 9 arasindaki instance’lar reserve edilmistir.

Frekans inverterinin parametre objeleri, RSNetWorx yazilimini ile ayarlanabilir. EDS
dosyasinda tim parametreler bulunmadigindan, parametre objesinde SEW parametre
kanalini ve MOVILINK® servislerini goruntuleyen 2 instance tanimlanmistir.

No | Grup isim Not

SEW-Param.-Index
SEW-Read/Write

SEW parametre kanali Parametre indeksi

2 SEW parametre kanali Okuma veya yazma parametresinin degeri

Bir parametrenin okunmasi veya yazilmasi igin, énce istenen indeks ile SEW-Param.-
Index tanimlanmalidir. SEW parametre verileri daha sonra Instance 2 tzerinden okunup
yazilabilir. Bir parametrenin okunabilmesi veya yazilabilmesi i¢in 2 servis gereklidir.

Bu servislerin SEW-Read/Write, SEW-Read/WriteVo, SEW-Minimum, SEW-Maximum,
SEW-Default, SEW-Scaling ve SEW-Attribute veri bigimleri SEW MOVILINK® iletisim
profiline uygundur.

Fieldbus modu icin gerekli parametreler dogrudan parametre objesine alinirlar. Instance
Uzerinden dogrudan adreslenebilirler.

No. | Grup isim Anlami

3R Device Identification Cihazin parga numarasi

4 Control source Kontrol sinyali kaynagdi

5 Setpoint source istenen deger kaynagi

6R PD-Yapilandirmasi islem verileri konfigiirasyonu

7 Setp.descr.PO1 PD1 igin islem ¢ikis verileri

8 Setp.descr.PO2 PD2 igin islem ¢ikis verileri

9 Setp.descr.PO3 PD3 igin islem cikis verileri

10 Device Parameter Act.v.descr. PI1 PD1 igin iglem giris verileri

11 Act.v.descr. P12 PD2 igin iglem giris verileri

12 Act.v.descr. PI3 PD3 icin iglem girig verileri

13 PO Data Enable islem verilerinin enable yapilmasi
14 Timeout response Zaman agimi yaniti

15R Fieldbus Type Fieldbus tipi

16R Baud rate Baud hizi DIP anahtari tizerinden
17R Station address MAC ID DIP anahtar uzerinden
R = Read only
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Parametre Verisi Aligverigi

C &9,

4

@7

islem ¢ikig Kontrol unitesinden gdnderilen islem ¢ikis verileri bu parametreler Gzerinden denet-

verileri denetimi lenebilir.

(PO monitor) No. Grup isim Anlami
18R PO1 setpoint islem cikig verisi kelimesi 1'in denetimi
19R PO2 setpoint islem ¢ikis verisi kelimesi 2’'nin denetimi
20R PO3 setpoint islem ¢ikis verisi kelimesi 3'iin denetimi
21R PO4 setpoint islem cikig verisi kelimesi 4'tin denetimi
22R ) PO5 setpoint islem gikis verisi kelimesi 5'in denetimi
23R PO-Monitor POB6 setpoint islem ¢ikis verisi kelimesi 6'nin denetimi
24R PO7 setpoint islem cikig verisi kelimesi 7°nin denetimi
25R PO8 setpoint islem ¢ikis verisi kelimesi 8'in denetimi
26R POO09 setpoint islem gikis verisi kelimesi 9'un denetimi
27R PO10 setpoint islem cikig verisi kelimesi 10’'un denetimi

R = Read only

islem girig Kontrol Gnitesine gdnderilen iglem giris verileri bu parametreler Gzerinden denetlenebilir.

verileri denetimi .

(PI monitor) No. Grup Isim fAnIaml
28R PI1 actual value Islem giris verisi kelimesi 1'in denetimi
29R P12 actual value islem girig verisi kelimesi 2'nin denetimi
30R PI3 actual value islem giris verisi kelimesi 3'(in denetimi
31R Pl4 actual value islem girig verisi kelimesi 4'Gin denetimi
32R ) P15 actual value islem girig verisi kelimesi 5'in denetimi
33R Pl-Monitor P16 actual value islem giris verisi kelimesi 6’nin denetimi
34R PI7 actual value islem giris verisi kelimesi 7’nin denetimi
35R P18 actual value islem girig verisi kelimesi 8'in denetimi
36R P19 actual value islem giris verisi kelimesi 9'un denetimi
37R PI10 actual value islem girig verisi kelimesi 10’'un denetimi

R = Read only

Mesaj icerisinde Olgeklendirme ve sunum, DeviceNet teknik 6zelliklerine uygundur ve bu
sebepten SEW-iletigim profili ile ayni degildir.

El Kitabi — MOVIDRIVE® MDX61B Fieldbus arabirimi DFD11B DeviceNet
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@ Doénus Kodlari Parametrelerinin Belirlenmesi

4.5 Doniis Kodlari Parametrelerinin Belirlenmesi

SEW’ye 6zel
déniis kodlan

DeviceNet doniis
kodlari

Explicit mesajda
timeout

28

Parametre ayari hatali olarak yapildiginda frekans inverteri tarafindan verilen dénus
kodlari, "SEW Fieldbus Cihaz Profili" el kitabinda agiklandigindan, bu konu burada
ayrica islenmeyecektir. DeviceNet ile ilgili dénus kodlari ise, baska bir bigimde geri
gonderilir. Asagidaki tabloda 6rnek olarak Parameter Response mesajinin veri bigimi
gOsterilmektedir.

Byte Offset
0 1 2 3
islev MAC-ID Service-Code [=94hex] | General Error Code | Additional-Code (Ek kod)
Ornek 01hex 94 ex 1Fhex 10hex

+ Bir hata mesajinin Service-Code degeri daima: 94,

+ Frekans inverterine 6zgi bir donls kodunun General Error Code degeri daima 1Fpey
= dreticiye bagli hata

« Bu additional Cod ile SEW-Fieldbus Ciha Profili El Kitabi tarafindan tanimlanan
Additional Code aynidir.

» Tabloda Ureticiye bagli hata 10,., = lllegal parameter index olarak gosteriimektedir.

Aktarimda veri bicimine uyulmadiginda veya iligtiriimemis bir servis uygulandiginda,
hata mesaij ile birlikte DeviceNet'e 6zgu bir dénus kodu gelir. Bu dénlis kodunun nasil
kodlandidi DeviceNet teknik 6zelliklerinde agiklanmaktadir (— Bolim "EK").

Zamanasimi DFD11B opsiyonu tarafindan tetiklenir. Zamanagsimi suresi baglant
kurulduktan sonra master tarafindan ayarlanmalidir. DeviceNet teknik 6zelliklerinde bir
"timeout" suresinden degil, beklenen bir paket hizindan "expected packet rate" sdz
edilir. Expected packet rate asagidaki formile gére zamanasimi suresinden hesaplanir:

tTimeout_ExpIicitMessages =4x tExpected_Packet_Rate_EpricitMessages

Bu degeri, Connection Object Class 5, Instance 1, Attribute 9 Uzerinden ayarlaya-
bilirsiniz. Deger araligi 0 ms ile 65535 ms arasindadir, 5 ms’lik basamaklarla.

Explicit mesaj igin bir timeout olustugunda, Polled I/O veya Bit-Strobe baglantilari
ESTABLISHED durumunda degilse, explicit mesaj icin bu baglanti tipi otomatik olarak
kurulur. Bu durum DeviceNet'in standart ayaridir. Explicit mesajlarla tekrar iletisim
kurabilmek icin, bu mesjlarin baglantisi yeniden kurulmalidir. Timeout frekans
inverterine aktariimaz.
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5

SLC500 Tipi PLC ile Uygulama Ornegi

Sebeke adaptori

SLC icin RSLogic500
9324-RLO300END

=
f
RS232C RS232C
1 74I-CP3 1 747-%}33

@D

Sistem konfiglirasyonu
DeviceNet

4

o 16 X A16 DeviceNet 16 16
Sebeke adaptorii SLC500 Cikislar  Girisler Scanner Adaptér Girigler Adaptor Girisler
= = = =
% mE mEEEE (EEEEE E - §§ E HHH § §
£ — CF S p— %3
1746-P2  1747-L542 1747-SDN 1746-1B16 1746-OB16 1794-ADN 17941816 1794-ADN 1794-0V16
" drenc DeviceNet (uzaktan yonetim 1485C-P1-A50) direnci
1485A-C2 1485A-C2
54179ATR
Resim 8: PLC sistemi konfiglirasyonu
Asagidaki cihazlar kullaniimaktadir:
Cihaz MAC-ID
SLC5/04 -
DeviceNet Scanner 1747-SDN 1
INPUT moduilli, 32 girigli -
OUTPUT modiuili, 32 gikigh -
DeviceNet adaptoru, 16 girigli input moddllu 1
16 ¢ikisl output modulli DeviceNet 10
DFD11B'li MOVIDRIVE® MDX61B 8
DFD11B'li MOVIDRIVE® MDX61B 0
DFD11B'li MOVIDRIVE® MDX61B 4

El Kitabr — MOVIDRIVE® MDX61B Fieldbus arabirimi DFD11B DeviceNet
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==== Doénus Kodlari Parametrelerinin Belirlenmesi

DeviceNet-Manager yazilimi ile asagidaki bellek alanlari belirlendi:

RR R Rk ik h h h h h h h b b I b b b b b h b b E h b I I h h I b O I 2 I I I I Ik b 3k b b b b b b i e S S S S S S S S S

1747-SDN Scanlist Map
KA KA A KA KA ARk Ak Ak hkhkhkhkhkhkhkhkhkhkhkhkhkhkhkhkhkhkhkhkhkhkhkhkhkhkhkhkhkhkhkhkhkhkhkhkhhhkkhkhkkxk
Discrete Input Map:

15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00

.000 R R R R R R R R R R R R R R R R Tarayicinin durum kelimesi
.00 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 Cihaz 1l1’den islem verileri
.002 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 Cihaz 1l’den islem verileri
.003 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 Cihaz 10’dan islem verileri
.004 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 Cihaz 10’dan islem verileri
.005 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PIDl cihaz 8 Polled IO

.006 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PID2 cihaz 8 Polled IO

.007 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PID3 cihaz 8 Polled IO

.008 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PIDl cihaz 8 Bit-Strobe I/O
.009 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PID2 cihaz 8 Bit-Strobe I/O
.010 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PID3 cihaz 8 Bit-Strobe I/O
.011 00 00 00 0O 0O 0O 0O 0O 0O 00 00 00 00 00 00 00 PIDl cihaz O Polled IO

.012 00 00 00 00O 0O 0O 0O 0O 0O 00 00 00 00 00 00 00 PID2 cihaz O Polled IO

.013 00 00 00 OO 0O 0O 0O 0O 00O 00 00 00 00 00 00 00 PID3 cihaz O Polled IO

.014 00 00 00 00 OO0 OO OO OO 00O 00 OO OO OO0 00 00 OO0 PID1l cihaz O Bit-Strobe I/O
.015 00 00 00 00 OO0 00O OO OO 00O OO0 OO OO OO 00 00 OO PID2 cihaz O Bit-Strobe I/O
.016 00 00 00 00 OO 00O OO OO OO 00 OO0 OO OO OO0 00 OO0 PID3 cihaz O Bit-Strobe I/O
.017 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 PIDIl cihaz 4 Polled IO

.018 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 PID2 cihaz 4 Polled IO

.019 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 PID3 cihaz 4 Polled IO

.020 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 PID1 cihaz 4 Bit-Strobe I/O
.021 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 PID2 cihaz 4 Bit-Strobe I/O
.022 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 PID3 cihaz 4 Bit-Strobe I/O

H H H H H H H H H H H H H H H H H H H H H H H
W W W w w w W W W w wwwwwwwwwww w w

Discrete Output Map:
15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00

.000 R R R R R R R R R R R R R R R R Tarayicinin kontrol kelimesi
.00 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 Cihaz 1l’den islem verileri
.002 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 Cihaz 10'dan islem verileri
.003 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PODl cihaz 8 Polled IO

.004 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 POD2 cihaz 8 Polled IO

.005 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 POD3 cihaz 8 Polled IO

.006 00 00 00 00 00O OO 0O 00O 00O 00 00 00 00 00 00 00 PODl cihaz O Polled IO
.007 00 00 00 00O 00O OO 0O 00 00 00 00 00 00 00 00 00 POD2 cihaz O Polled IO
.008 00 00 00 0O 0O 0O 0O 0O 0O 00 00 00 00 00 00 00 POD3 cihaz O Polled IO
.009 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 POD1 cihaz 4 Polled IO
.010 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 pPOD2 cihaz 4 Polled IO
.011 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 POD3 cihaz 4 Polled IO
.012 .. .. .. e ee e+ i+ .. .. .. .. .. .. .. .. .. Cihaz 8 igin Bit-Strobe

O O O O O oo o o o o O o
W W wwwwwwwwwww

Bit-Strobe verileri, Polled I/O verilerinin aksine kalin harflerle yazilmigtir.
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5.1 Polled I/O Aligverisi (Islem Verileri)

Amacg Asagidaki programla bir MOVIDRIVE® MDX61 B’ye islem verileri génderilerek motorun
farkli hizlarda dénmesi isteniyor. Programin akigi asagidaki resimde gdsteriimektedir:

A 4
Cevrim 0

START Hiz = 1000 d/d,
Enable

4
Cevrim 1

Hiz =0 d/d,
Hizli durma

Cevrim 2

Hiz = 400 d/d,
Enable

Cevrim 3

Hiz =0 d/d,
Hizl durma

54178ATR
Resim 9: Program akigi

islem verisi aligverisi igin, MOVIDRIVE® MDX61B frekans inverterinde asagidaki
tabloda verilen parametreler ayarlanmalidir.

Menii No. | indeks Parametre Deger

100 8461 istenen deger kaynagi Fieldbus

101 8462 ' Kontrol sinyali kaynagi ' Fieldbus

870 8304 islem cikig verileri tanimlamasi 1 Control Word 1
871 8305 islem cikis verileri tanimlamasi 2 Devir sayisi

872 . 8306 . islem cikis verileri tanimlamasi 3 . islevsiz

873 8307 islem gikis verileri tanimlamasi 1 Durum kelimesi 1
874 8308 islem cikis verileri tanimlamasi 2 Devir sayisi

875 . 8309 . islem cikis verileri tanimlamasi 3 . islevsiz

876 8622 PO-Verileri "enable" EVET

MOVIDRIVE® MDX61B artik fieldbus modunda calismaya baslar ve iglem verilerini
alabilir. $imdi de SLC500 igin bir program yazilabilir.
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Polled 1/0 Aligverisi (islem Verileri)

DeviceNet iletisimini baglat
0:3.0Mm
oo ]
1747-5DH
Doénme yonii kontrolii i¢in durum motoru
53447 B3l E—
ool e 0SR] 434
Sonrce & EBEia
QOO00000000000 0=
Sorce B 1
1=
Doest EZ:2
0000000000000 L0=
Durum motorunun durumunun ¢ikislara bildirilmesi
—hIow
ooz Do
Smarce B3
0000000000000 L0=
Dot o:10
1=
Eger durum > 3, ise durum 0'a degistirin
GRT ———— —hI0W
0003 Creater Than (4=E) Do
Sonmrce 4 B3 Sonarce ]
O00A0a0a00000010= 0=
Sorce B 3 Dest B3z
3= OO0000000000 0=
01912ATR

Rung 0’da (Program satiri 0) ¢ikis bit'i O:3.0/0 verilir ve bdylece DeviceNet iletigimi
baslar (— DeviceNet tarayici tanimi).

Rung 1 ve 3’e 0 ... 3 durumlarinin gergeklestirildigi durum motoru yazilir. Aktiel durum
Rung 2’de SLC500’in ¢ikis modilinidn O:1.0 gikislarina yazilir.

Asagidaki sekilde islem veri de@erlerinin tarayicinin bellek alanina gikisi gergeklestirilir.

Eger durum > 3, ise durum 0'a degistirin
GRT ——RI0W
eES Greater Than (A=E) Do
Senree A B3l Sonmwce ]
0A030A000000A010= 0=
Source B 3 Dest B3z
3= Q000000000000 10=
Durum 0: Motoru ¢alistir, hiz = 1000 d/d
——EQU A
noo4 Equal Tulore
Sonrce A Eza Sonrce 13
no0000000000aa10= [
Smrce B il Dhest 033
0= 0=
A
Do
Sonrce 5000
S000=
Dt o34
0=
Durum 1: Motoru durdur
——EQU ——RI0W
oons Equal Do
Senree A B3l Sonee ]
0A030A000000A010= 0=
Source B 1 Dest 033
1= 0=
——RI0W
Tllomre
Sonee ]
0=
Dest 034
0=
01913ATR
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Rung 4’te durum O olusturulur. Bu durumda, islem g¢ikis veri kelimesi 1’i gosteren bellek
alanina 0O:3.3’'e 6 (ENABLE) yazilir. Bellek alani O:3.4’e (islem cikis veri kelimesi 2)
5000 yazilir; bu 1000 d/d anlamina gelir. Béylece motor dakikada 1000 devir yapar.

Rung 5’te durum 1 olusturulur. Bu durumda, islem ¢ikis veri kelimesi 1°’i gdsteren bellek
araligi 0:3.3'e 0 (RAPID STOP) yazilir. Bellek alani O:3.4’e (islem gikis veri kelimesi 2)
0 yazilir; bu 0 d/d anlamina gelir. Bdylece motor hizli stop ile durdurulur. Durum 2 ve 3
yukarida agiklanan Durum O ve 1’de oldugu gibi islendiginden, burada ayrintili olarak
aciklanmayacaktir.

Asagidaki sekilde, bellek alani 1:3.6’da bulunan, Adres 8’deki cihazin istenen aktiel
degeri (islem giris veri kelimesi 2) sabit bir katsayi ile garpilip (burada 1 ile), ¢ikis bellek
alani O:3.7’ye (Adres 0’daki cihazin iglem ¢ikis veri kelimesi 2) yazilmak isteniyor.

Burada da Adres 0’daki (O:3.6) cihazin islem ¢ikis veri kelimesi 1’e 6 degeri (ENABLE)
yazilir. Bdylece Adres 0’daki cihaz, Adres 8’deki cihazdan gelen enable sinyalli istenen
hizi takip eder.

Motor 1'in gergek konumunu Motor 2'ye gonder
—MIL
oo Tebaltiply
Senree A Laig
0=
Smrce B 1
1=
Dnact 037
0=
—hI0w
Bulloome
Smirce i
e
Diest. 036
6=
[iTVTi] END —|

01914ATR
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EEEE Bit-Strobe 1/0 Alisverisi

5.2 Bit-Strobe I/O Aligverisi

Amag Asagidaki programla MOVIDRIVE® frekans inverterinden islem giris verileri istenecek.
islem verisi aligverisi icin, frekans inverterinde asagidaki tabloda verilen parametreler
ayarlanmalidir.

Menii No. indeks Parametre Deger

100 8461 istenen deger kaynag Fieldbus

101 8462 Kontrol sinyali kaynagi Fieldbus

870 . 8304 . islem cikis verileri tanimlamasi 1 . Control Word 1
871 8305 islem cikig verileri tanimlamasi 2 Devir sayisi
872 8306 islem cikis verileri tanimlamasi 3 islevsiz

873 . 8307 . islem cikis verileri tanimlamasi 1 . Durum kelimesi 1
874 8308 islem cikig verileri tanimlamasi 2 Devir sayisi
875 8309 islem cikis verileri tanimlamasi 3 islevsiz

876 8622 ' PO-Verileri "enable” EVET

831 8610 "Fieldbus time-out responce” Hizl dur/uyar

MOVIDRIVE® artik fieldbus modunda calismaya baslar ve islem verilerini alabilir. $imdi
de PLC SLC500 igin bir program yazilabilir.

Bit-Strobe mesaj1 génder

DeviceNet iletigimini baglat
0:3.00
]
1747-5DH
Strobe-Bit ver/resetle
I3.2m 0:3.120
ool [ —
1747-2DH 1747-5DH
Cihazin gergek degerlerini I/O ¢ikislarina yaz
——
ooz Tl
Soumce Lzz
0=
Doest. 032
0=
0
Tullcwre
Soumce Lz0
0=
Doest 0:1.0
0=
0003 END 77—
01915ATR

Rung 0’da DeviceNet iletisimi tekrar enable yapilir.

Rung 1’de giris bit'leri 1:3.2/0’a (DeviceNet giris modulinden) Cihaz 8’in Strobe-Bit'i
verilir.

Rung 2’de iglem girig verisi kelimesi 1 (1:3.8) bellek kelimesi O:3.12 tGzerinden DeviceNet
¢cikis moduiline kopyalanir ve islem giris veri kelimesi 2 (1:3.9) bellek kelimesi O:1.0
Uzerinden SLC500 ¢ikis moduliine kopyalanir.
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SLC500 Tipi PLC ile Uygulama Ornegi
Explicit Mesaji Aligverigi (Parametre Verileri)

5.3
Amag

Explicit Mesaji Aligverigi (Parametre Verileri)

Bu programda kumanda Unitesi ile frekans inverteri arasinda parametre verisi aligverisi
isteniyor.

Frekans inverteri ile SLC500 arasindaki parametre verisi aligverisi M-Files lizerinden
yapilir (— DeviceNet tarama moduli montaj kilavuzu).

M-Files igerisinde Word 224 ile 255 arasindaki bellek alani Explicit mesajlara ayrilmistir.
Bu bellek alaninin yapisi asagidaki sekilde verilmigtir.

TXID cmd/status Word 224
ED
g Baglant Buyuklik Word 225
g:‘ Q
Servis MAC-ID Word 226
Class Word 227
>
S Instance Word 228
M
> Attribute Word 229
@
Q
= Word 230
S
= Veriler
X
i
Word 255

54172ATR
Bu bellek alani iki bélimden olusur:

+ Aktarma bashgi (3 kelime)

+ Explicit Message Body

Asagidaki tabloda M-Files igerisindeki bellek alanlari daha ayrintili olarak agiklan-
maktadir.

Bellek alani islev Uzunluk Deger Aciklama
Aktarma basligi cmd/status — asagidaki | cmd: Komut kodu girisi
tablo durum: Aktarma durumu girisi
TXID 1..255 SLC5 islemcinin kontak plan programi
bir talep olustururken veya tarayiciya
yuklerken, bu aktarima TXID degeri
verir.
Boyut her biri 3..29 Explicit Message Body boyutu (bayt!)
4 1/2 kelime P 9 y boy e
Baglanti 0 DeviceNet baglantisi (=0)
Servis OEjex Get_Attribute_Single (Read)
10nex Set_Attribute_Single (Write)
05hex Reset
vb. diger servisler DeviceNet teknik
ozelliklerine gére
Explicite Message | Class DeviceNet Class
Body her biri .
Instance 1 kelime 0...255 DeviceNet Instance
Attribute DeviceNet Attribut
Veriler 0..26 0 ... 65535 Veri icerigi
kelime

El Kitabr — MOVIDRIVE® MDX61B Fieldbus arabirimi DFD11B DeviceNet
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——J  SLC500 Tipi PLC ile Uygulama Ornegi

SEEE Explicit Mesaji Alisverigi (Parametre Verileri)

Asagidaki tabloda komut ve durum kodlari agiklanmaktadir.
Komut kodlari:

Komut kodu (cmd) | Acgiklama

Aktarma blogunu ihmal et

Aktarma blogunu uygula

Aktarim durumu alindi

Tum Client/Server aktarimlarini resetleyin

Aktarimi bekleme sirasindan sil

a/bhlw N~ O

... 255 Rezerve edildi

Durum kodlart:

Ag diigiimii durumu (status) Aciklama

0 Aktarma blogunu ihmal et

1 Aktarim basari ile tamamlandi

2 Aktarim devam ediyor

3 Hata — Slave cihaz tarama listesinde degil
4 Hata — Slave cevrimdisi (offline)

5 Hata — DeviceNet ag baglantisi etkin degil (offline)
6 Hata — TXID aktarimi taninmiyor

7 Kullaniimiyor

8 Hata — Komut kodu gecersiz

9 Hata — Tarayici tamponu dolu

10 Hata — Client/Server aktarimi devam ediyor
11 Hata — Slave cihaza baglanti yok

12 Hata — Yanit verileri blok i¢in gok uzun

13 Hata — Gegersiz baglanti

14 Hata — Gegersiz boyut belirlenmis

15 Hata — Mesgul

16 ... 255 Rezerve edildi
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Explicit Mesaji Aligverigi (Parametre Verileri) SEEE

SLC500 Tipi PLC ile Uygulama Ornegi |- | 5

M-Files bir talep dosyasina (MO-File) ve bir de yanit dosyasina (M1-File) ayrilir. Veri
aktarimi asagida gosterilmektedir.

PLC n

SLC500 Tarayici 1747-SDN

®
Bir aktarma Tarayicl talep MOVIDRIVE™ MDX61B
bloku talebi kuyrugu - Doy

islem talepleri

Kontak plani taramasi ve yanitlari

Bir aktarma Tarayici yanit
bloku yaniti kuyrugu

54175ATR
Resim 10: Bir Explicit Message aktarimi

Frekans inverteri parametrelerini SEW parametre kanal Uzerinden okuyabilmek
(Instance 1 — 9) veya yazabilmek (Instance 2 ve 3) i¢in, Register-Object-Class (7}¢y)
kullaniimahdir. Buradaki veri alani Indeks (1 word) ve parametre verileri (2 word) olarak
bolindr.

TXID cmd/status Word 224
Eo
ge Baglanti Bulyikliik Word 225
< o]
Servis MAC-ID Word 226
Class Word 227
%\
8 Instance Word 228
[0
& Attribute Word 229
3
= Indeks Word 230
O
S
&3 Data word Low (HEX) Word 231
Data word High (HEX) Word 232

54177ATR
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SLC500 Tipi PLC ile Uygulama Ornegi
Explicit Mesaji Alisverigi (Parametre Verileri)

38

Buradaki 6rnek programda Integer-File (N-File — asagdidaki resim) MO/M1 dosyalarinin

yazilacag bir veri alani rezerve edilmektedir.

i Data File N7 [hex] - INTEGER

S [=] E3

0 0 0
0 1] 1]

e

02149AXX

N7:0 ile N7:8 arasinda kullanilacak veri mesaji bulunur. N7:10 ile N7:15 arasinda alinan

veriler bulunur.

Kelime uzunlugu Request
islev Deger
TXID 1

! cmd 1 = Start
Baglanti 0

2 Buyuklik 8

3 Servis Ehex = Read Request
MAC_ID 8

4 Class 7

5 Instance 1

6 Attribute 4

7 Veri 1 2070pex

8 Veri 2 Ohex

9 Veri 3 0

Kelime uzunlugu Response
islev Deger
TXID 1

! durum 1 = Basarili
Baglanti 0

2 BlyUklik 6

3 Servis 8hex = Read Response
MAC_ID 8
Veri 1 2070pey
Veri 2 Yhex
Veri 3 0
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SLC500 Tipi PLC ile Uygulama Ornegi
Explicit Mesaji Aligverigi (Parametre Verileri)

oons

aoog

onay

nnog

El Kitabr — MOVIDRIVE® MDX61B Fieldbus arabirimi DFD11B DeviceNet

SEW parametre kanali Class 7, Instance 1 ... 9 ve Attribute 4 Uzerinden adreslenebilir

(— Statement of Conformance).

Rung 5'te, b N7:0 ile baglayarak, B3:0/1 bit'inin yikselen kenari ile M10 dosyasina
9 bayt yazilir. Béylece Parametre 8304 (2070},.,) okunmaya baglar. Son olarak da Rung
6'da tarayici durumu bit'leri 1:3.0/15 beklenir. 1:3.0/15 veri mevcut oldugunu gdsterir.

Boylece talep profili B3:0/1 resetlenebilir.

Simdi de artik alim verileri N dosyasina yazilmalidir. Bunun igin M dosyasinin 9 kelimesi

N7:10...18 yazilir.

Gonderilecek verilerin yazilmasi
B0 EZ:0/14
] E

[ozk ]

B0 L3.0015
] =

1747-5DH
Alinacak verilerin alinmasi
B3]

——op
Chopey File
Sonrce HETT:0
Dact HII0CE 204
Length 9
Bz
=
——Cop
Copy File
Sonrce HDIL:Z 224
Dest HHT:10
Length 0
END “—
01921ATR

39



40

YAl 1| Teknik Bilgiler
7 DFD11B Opsiyonu

P| Hz

6 Teknik Bilgiler
6.1 DFD11B Opsiyonu

DFD11B Opsiyonu

Parga numarasi

8249725

Giig sarfiyati

iletisim protokolii

P=3W

Master-Slave Connection-Set, DeviceNet-Spezifikation
Version 2.0’a gore

islem verisi sayisi

DIP anahtarlar Gzerinden ayarlanabilir:
1 ... 10 islem veri kelimesi
1 ... 4 islem veri kelimesi, Bit-Strobe I/0’da

Baud hizi

125, 250 veya 500 kBaud, DIP anahari tizerinden ayarlanabilir

Bus kablosu uzunlugu

Thick Cable igin, DeviceNet-Spezifikation 2.0 Appendix B’ye gore:
125 kBaud hiz i¢in 500 m
250 kBaud hiz igin 250 m
500 kBaud hiz igin 100 m

Aktarim seviyesi

ISO 11 898 —24 V

Baglanti teknigi

MAC-ID

Desteklenen servisler

2 iletkenli bus ve 2 iletkenli 24 V¢ besleme kablosu
(5 kutuplu Phonix klemensli)
Fis baglantilar DeviceNet teknik 6zelliklerine gore

0 ... 63, DIP anahtar tzerinden ayarlanabilir
Maks. 64 kullanici

Polled I/0O: 1 ... 10 word
Bit-Strobe 1/0O: 1 ... 4 word
Explicite Messages:

— Get_Attribute_Single

— Set_Attribute_Single

— Reset

— Allocate_MS_Connection_Set
— Release_MS_Connection_Set

Devreye alma araglari

Yazilim paketi MOVITOOLS® Versiyon 4.20 veya daha yiiksegi
Tus takimi DBG60B

MOVIDRIVE® MDX61B
yerlesik bellek suriimii

Yerlesik bellek durumu 824 854 0.11 veya daha yiksegi
(— PO76 ile gosterilir)
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Ek [ 4
General Error Codes (Hata Mesajlar) 1

7 Ek

7.1  General Error Codes (Hata Mesajlari)
General error | Hatanin adi Aciklama
Code (hex)
00 - 01 DeviceNet igin rezerve edildi
02 Resource unavailable Servis uygulamasi icin gerekli kaynak yok
03 -07 DeviceNet i¢gin rezerve edildi
08 Service not supported Bu servis segilen sinif/durum igin desteklenmiyor
09 Invalid attribute value Gegersiz attribute (6zellik) verileri gdnderildi
0A DeviceNet icgin rezerve edildi
0B Already in requested Segilen obje zaten talep edilen mode/durumda
mode/state
oc Object state conflict Segcilen obje aktliel durumda bu servisi yerine getiremez
0D DeviceNet igin rezerve edildi
0E Attribute not settable Segcilen objeye bir yazma erisimi yapilamaz.
OF Pivilege violation Erisim hakki kurali bozuldu
10 Device state conflict Cihazin aktuel durumu istenen servise izin vermiyor
1" Reply data too large Aktarilan verilerin uzunlugu alici tamponun kapasitesinden
fazla
12 DeviceNet igin rezerve edildi
13 Not enough data Aktarilan verilerin uzunlugu bu servis igin ¢ok kisa
14 Attribut not supported Segilen 6zellik desteklenmiyor
15 Too much data Aktarilan verilerin uzunlugu bu servis igin gok uzun
16 Object does not exist Secilen obje cihazda yok
17 DeviceNet igin rezerve edildi
18 No stored attribute data | Talep edilen veriler daha énce hi¢ kaydedilmedi
19 Store operation failure Bellege kayit islemi esnasinda bir hata olustugundan veriler
bellege kaydedilemedi
1A -1E DeviceNet i¢gin rezerve edildi
1F Vendor specific error Uretici hatasi (— "SEW-Fieldbus Cihaz Profili" El Kitab)
20 Invalid parameter Gegersiz parametre.
Bir parametre teknik 6zellikler ve/veya uygulama tarafindan
istenen kosullari yerine getiremezse bu hata mesaji kullanilir.
21-CF Future extensions DeviceNet tarafindan ek tanimlamalar igin rezerve edildi
DO - DF Reserved for Object Olusan hata yukaridaki hata gruplarindan herhangi birine
Class and service uymuyorsa, bu alan kullanilabilir.
errors

El Kitabi — MOVIDRIVE® MDX61B Fieldbus arabirimi DFD11B DeviceNet
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[ § Ek
1 Statement of Conformance (Uygunluk Beyani)

7.2  Statement of Conformance (Uygunluk Beyani)

l Device Net Statement of Conformance

SOCdataasof 6 -3 - 2004

Fill in the blank or the appropriate box

General Conforms to DeviceNet S pecification Volume | - Release 2.0 Volurre Il - Release 2.0
Device Errata
Data Vendor Name SEW E urodrive GmbH
Device Profile Vendor S pecific
Product Name SEW-MOVIDRIVE-DFD11B
Product Code 10
Product Revision 1.01
DeviceNet Physical Network Power Consumption (Max) 04A@ 11V dc (worst case)
Conformance Data
Connector Style Open-Hardwired |:| Sealed-Mini |:|
Open-Pluggable Sealed-Mico  []
Isolated Physical Layer Yes []
No [
LEDs Supported Modue  [] Combo Mod/Net
Nore [] Network  [] 1/0 J
MAC ID Setting DIP Switch Software Settable [ ]
Other
Default MAC ID 63
Communication Rate Setting DIP Switch Software Settable [ |
Other
Communication Rates Supported 125k bit/s 500k bit/s
250k bit/s
DeviceNet Device Network Behavior Group 2 Client |:| Group 2 Only Client |:|
Communication Check All That Apply Group 2 Server |:| Group 2 Only Server
Data Peer-To-Peer |:| Tool (nota Device) |:|
UCMM E xplicit Message Groups Supported Group 1 |:| Group 2 |:| Group 3 |:|
Dynaric 1/0 Message Groups (Peer to Peer) Group1[] Growp2[] Group3[]
Default /O Data Address Path Input  Class 4 Inst. 64 Atr. 3
Output Class 4 Inst. 64 Atr. 3
Fragmented Explicit Messaging S upported Yes No D
If yes, Acknowledge TimeOut 1000 ms
Typical Target Addresses
Consumption Service 16 Class 1 Inst 1 Atr. 7
Production Service 14 Class 1 Inst 1 Atr. 7
1 of 2
54129AXX
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Statement of Conformance (Uygunluk Beyani) 1

l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Identity Object 0x01
Required Object Class Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open Revision O O
Implementation Max instance O Od
[X] None Supported Number of Instances O O
Optional attributes list O O
Optional services list D D
Max Id of class attributes OO
Max Id of instance attributes [ ] []

Services

[X] None Supported

viceNet Services

Parameter Options

Get_Attributes_All

Reset

Get_Attribute_Single
Find_Next_Object_instance

\AmmszAGDDDDg\IO\mAwN_.G

Object Instance Description Get _Set Value Limits
Attributes Open Vendor X1 315
Device type X] ] =000
Product code X [0 =9
Revision X1 1.01
Status (bits supported) X1
Serial number X
Product name [X] [] SEW-MOVIDRIVE-DFD11B
8 Stte O O
9  Config. Consistency Value  [] []
10 Heartbeat Interval |:| |:|
DeviceNet Services Parameter Options
Services [] Get Attibutes Al
[X] Reset 0
[X] Get Atribute_Single
|:] Set_Attribute_Single

Vendor Specific Additions Yes |:| If yes, fill out the Vendor Specific Additions form. No |X|
Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service. 2 of9
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Ek

Statement of Conformance (Uygunluk Beyani)

l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Message Router Object 0x02
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision O O
Implementation 2 Maxinstance O O
[X] None Supported 3 Number of Instances O O
4 Optional attribute list O g
5 Optional service list HEE
6 Max ID of class attributes D D
7 MaxIDofinstance attributes [ ] []
DeviceNet Services Parameter Options
Services |:| Get_Attributes_All
[[] GetAtribute_Single
[X] None Supported
Object Instance ID Description Get _Set _Value Limits
Attributes Open 1 Objectlist O g

[X] None Supported

2 Maximum connections supporte] | []
3 Number of active connections [ | []
4 Active connections list O O

Services

|z| None S upported

DeviceNet Services Parameter Options

[] Get Attibutes_All
[] Get Atribute_Single
[] setAtribute_Single

Vendor Specific Additions Yes [ ] Ifyes, fill out the Vendor Specific Additions form  No  [X]

Get indicates attribute value is returned by the Get Attribute_Sinale service.
Set indicates attribute value is written to by the Set Attribute Sinale service.

3 of 9
54132AXX
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Statement of Conformance (Uygunluk Beyani) 1

l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet DeviceNet Object 0x03

Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open Revision =2)
Implementation Max instance

|:| None S upported

Number of Instances
Optional attribute list
Optional service list

Max ID of class attributes
Max ID of instance attributes

N OO o hw N =

OO0k
LoOOoon

Services
[X] None Supported

DeviceNet Services

"

arameter Options

|:| Get_Attribute_Single

Object Instance D Description Get_Set_Value Limits
Attributes Open 1 MACID X [ =0.e3

2 Baudrate X [ =2
[ None Supported 3 BOI X [0 =0

4 Bus-off counter X] [X] =0.255

5 Allocation information X ]

6  MAC ID switch changed X [0 =0

7 Baud rate switch changed X [ =0

8  MAC ID switch value [0 =o.63

9 Baudrate switch value [ =.2

Services

[] None Supported

DeviceNet Services

Parameter Options

[X] Get Attibute_Single
[X] Set Atribute_Single
[X] Allocate WS connection set
[X] Release M/S connection set

Vendor Specific Additions Yes [ Ifyes, fill out the Vendor Specific Additions form  No  [X]
Get indicates attribute value is returned by the Get Attribute Sindle service.
Set indicates attribute value is written to by the Set Attribute Sindle service. 4 of 9
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Statement of Conformance (Uygunluk Beyani)

l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet
Required

Object
Implementation

Connection Object 0x05

Object Class
Attributes Open
[X] None Supported

Complete this sheet for
each connection supported.

Gy
el

Set  Value Limits

[0}

Des cription

Revision

Max instance

Nurmber of Instances
Optional attribute list
Optional service list

Max ID of class attributes
Max ID of instance attributes

0
0

[X] None Supported

viceNet Services Parameter Options
Reset

Create

Delete

Get_Attribute_Single

Find_Next_Object_Instance

) I [

Object Instance

Connection Type Max Connection Instances
WS Explicit Message 1 Server Client 1

Total

Complete this section for
Dynamic 1/0 connections

Production trigger(s)
Transport type(s)
Transport class(es)

Cydic [] COS[] App tig[ ]
Server [X] Client []
2[x]

O

Attributes Open

3
Value Limits

WO N U A WwWN =[O
(]
[}
wn
o3

Description

State

Instance type

Transport Class trigger
Produced connection ID
Consumed connection ID
Initial comm characteristics
Produced connection size
Consumed connection size
Expected packet rate

12 Watchdog time-out action

13 Produced connection path len
14 Produced connection path

15  Consumed connection path len
16  Consumed connection path
17 Production inhibit time

=0..65530)

0)

T o< <] oo e <] <] <] <] <] <]
O

S

Services

o

DeviceNet Services arameter Options

Reset
[] Delete
] Apply_Atributes
|X| Get_Attribute_Single
x]

Set Attribute_Single

Vendor Specific Additions Yes [_] Ifyes, fill out the Vendor Specific Additions form No  [X]
Get indicates attribute value is returned by the Get AttributeSindle service.

46

Set indicates attribute value is written to by the Set Attribute Single service.

5 of9
54134AXX
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Statement of Conformance (Uygunluk Beyani) 1

l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Connection Object 0x05
Required Object Class Description

Object Attributes Open Revision
Implementation |X| None Supported Max instance
Number of Instances
Optional attribute list
Optional service list
Max ID of class attributes
Max ID of instance attributes
viceNet Services Parameter Options
[] Reset
[] Create
[] Delete
[] Get Atribute_Single
Find_Next Object _Instance

Value Limits

Complete this sheet for
each connection supported.

I o £
I o 4

g\lC‘\U’!bWN—'G

[X] None Supported

O

Object Instance Connection Type Max Connection Instances
WS Poll 1 Server Client 1 Total

COS [] Apptig[]
Client []
2[x] e

Value Limits

Complete this section for Production trigger(s) Cyclic
Dynamic 1/O connections Transport type(s) Server
Transport class(es)

LRI

Voo NOU DN wN =T
[
I}
=
wn
[

Description
State
Instance type
Transport Class trigger
Produced connection ID
Consumed connection ID
Initial comm characteristics
Produced connection size
Consumed connection size
Expected packet rate
12 Watchdog time-out action
13 Produced connection path len
14 Produced connection path
15 Consumed connection path len
16  Consumed connection path
17 Production inhibit time
DeviceNet Services
Services [X] Reset
[] Delete
|:| Apply_Attributes
|X| Get_Attribute_Single
|X| Set_Attribute_Single

Attributes Open

=0..65530)

0)
arameter Options

[o<] <] <] o e < <] <] <] <] <] <]
S

D

"

Vendor Specific Additions Yes |:| If yes, fill out the Vendor S pecific Additions form  No |X|
Get indicates attribute value is returned by the Get Attribute Sindle service.
Set indicates attribute value is written to by the Set Attribute Sindle service. 6 of 9

54135AXX
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Statement of Conformance (Uygunluk Beyani)

l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet
Required

Object
Implementation

Connection Object 0x05

Object Class
Attributes Open

[X] None Supported

Complete this sheet for
each connection supported.

9
o
el

Set  Value Limits

m

Description

Revision

Max instance

Number of Instances
Optional attribute list
Optional service list

Max ID of class attributes
Max ID of instance attributes

I
[

[X] Nore Supported

DeviceNet Services Parameter Options
Reset

Create

Delete

Get_Attribute_Single

Find_Next_Object_Instance

Lo

O

Object Instance

Connection Type Max Connection Instances
IM/S Bit Strobe 1 Server Client 1

Total

Complete this section for
Dynamic 1/0 connections

Production trigger(s)
Transport type(s)
Transport class(es)

Cydic [] COS[] App.tig[ ]
Server [X] Client  []
2 [x]

O

Attributes Open

3
Value Limits

VW oowNOoO LA wN =[O
[
el
wn
10}
el

Description

State

Instance type

Transport Class trigger
Produced connection ID
Consumed connection ID
Initial comm. characteristics
Produced connection size
Consumed connection size
Expected packet rate

12 Watchdog time-out action

13 Produced connection path len
14 Produced connection path

15  Consumed connection path len
16  Consumed connection path
17 Production inhibit time

=(0..65530

[o<] <] <] e ] <] <] <] <] <] <] <] <]
N

S

0)

Services

o

DeviceNet Services arameter Options
Reset

Delete

Apply_Attributes

Get_Attribute_Single

Set_Attribute_Single

Vendor Specific Additions Yes |:] If yes, fill out the Vendor S pecific Additions form  No |X|
Get indicates attribute value is returned by the Get Attribute Sindle service.

48

Set indicates attribute value is written to by the Set Attribute Sindle service.

7 of9
54136AXX
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Statement of Conformance (Uygunluk Beyani) 1

l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Register Object 0x07
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision OO
Implementation 2 Maxinstance OO
[X] None Supported 3 Number of Instances OO
4 Optional attribute list HEN
5  Optional service list OO
6  MaxID of class attributes OO
7 MexIDofinstanceattributes  [] []
DeviceNet Services Parameter Options
Services |:| Get_Attribute_Single
[X] None Supported

Object Instance

ID  Description

Get__Set _ Value Limits

Attributes Open 1 BadFlag ]
2 Direction |
[] None Supported 3 Size |
4 Data x] [x]
DeviceNet Services Parameter Options
Services |X| Get_Attribute_Single 84520000000000
[] None Supported [X] SetAtribute_Single

Vendor Specific Additions Yes [_] Ifyes, fill out the Vendor Specific Additions form  No  [X]
Get indicates attribute value is returned by the Get Atribute Sindle service.
Set indicates attribute value is written to by the Set Attribute Sindle service. 8 of9
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1 Statement of Conformance (Uygunluk Beyani)

l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Parameter Object OxOF
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision O O
Implementation 2 Maxinstance I
] None Supported 3 Number of Instances O O
4 Optional attribute list O g
5 Optional service list HEE
6 Max ID of class attributes D |:|
7 MexIDofinstance attributes  [] []
8  Parameter class descriptor [
9 Configuration assembly instanc{X] [_]
10 Native language O g
DeviceNet Services Parameter Options
Services |:| Get_Attributes_All
[0 Reset
|:| None S upported |X| Get_Attribute_Single
|:| Set_Attribute_Single
[] Restore [] sawe
Object Instance 1D Description Get__Set _ Value Limits
Attributes Open 1 Parameter value [X] =0.4294967294)
2 Link Pathsize ]
[ None Supported 3 Linkpath |
4 Descriptor X1 [
5  Datatype X1 [
6 Datasize X1 [ =4
7 Parameter name string O O
8  Units string O O
9  Helpstring O O
10 Minimum value O O
11 Maximumvalue O O
12 Default value O O
13 Scaling multiplier O g
14 Scaling divisor HEE
15 Scaling base O g
16 Scaling offset O O
17 Multiplier link O O
18  Divisor link O
19  Baselink O O
20  Offsetlink O O
21 Decimal precision O O
DeviceNet Services
Services |:| Get_Attribute_All
[ Nore Supported [X] Get Atmibute_Single Set_Attribute_Single

Vendor Specific Additions Yes |:| If yes, fill out the Vendor Specific Additions form. No |X|

Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set Attribute_Single service. 9 of 9
54138AXX
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Terminoloji

Terminoloji 1

Terim Aciklama
Allocate Baglanti kurmak igin bir servis hazirlar
Attribute Bir obje sinifinin veya durumun 6zelligi. Bu terimle obje sinifi veya durum

ozellikleri daha ayrintili olarak tanimlanir.

BIO - Bit-Strobe 1/0

Bir broadcast mesaji ile tim katilimcilar adreslenebilir. Adreslenen katilimcilar
islem giris verileriyle yanit verirler.

Class

DeviceNet'in obje sinifi.

Device-Net Scanner

Allen Bradley’in PLC igin gegmeli moduli. PLC’nin alan cihazlari ile fieldbus
baglantisini saglar.

DUP-MAC-Check

Duplicate MAC-ID-Test.

Explicite Message
Body

Sinif.No, Instance No, Attribute No ve verilerden olusur.

Explicit Message
Get_Attribute_Single

Parametre verileri mesajl. DeviceNet objelerinin adreslenmesinde kullanilir.

Bir parametre igin okuma servisi.

Instance

Bir obje sinifinin durumu Obje siniflarinin alt gruplara béliinmesinde kullanihr.

MAC-ID Media Access Control Identifier: Cihazin digim adresi.

M-File PLC ile tarayici modli arasinda veri alani sunar.

Mod/Net Modul/Ag

Node-ID Digim adresi = MAC-ID

PIO - Polled I/O DeviceNet'in islem veri kanali. Bu kanalla islem ¢ikis verileri gdnderilir ve iglem
giris verileri alinir.

Release Baglanti kurmak igin bir servis hazirlar

Reset Bir hatanin resetlenmesi igin bir servis hazirlar.

Rung SLC500’de bir program satiri.

Service Bus uzerinden uygulanan bir servis, 6rn. okuma servisi, yazma servisi vb.

Set_Attribute_Single

Bir parametre igin yazma servisi.

SLC500

Allen Bradley'in PLC’si.
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Adres Listesi

Adres Listesi 1

Zone industrielle
2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil 'Etang

Almanya
Genel merkez Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Fabrika Ernst-Blickle-Stralle 42 Fax +49 7251 75-1970
Satis D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Posta kutusu sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 - D-76642 Bruchsal
Service Orta SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1710
Competence Center Reduktorler/ Ernst-Blickle-Stral3e 1 Fax +49 7251 75-1711
Motorlar D-76676 Graben-Neudorf sc-mitte-gm@sew-eurodrive.de
Orta SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-1780
Elektronik Ernst-Blickle-Stral3e 42 Fax +49 7251 75-1769
D-76646 Bruchsal sc-mitte-e@sew-eurodrive.de
Kuzey SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30
Alte Ricklinger Strale 40-42 Fax +49 5137 8798-55
D-30823 Garbsen (Hannover yakininda) sc-nord@sew-eurodrive.de
Dogu SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 3764 7606-0
Dénkritzer Weg 1 Fax +49 3764 7606-30
D-08393 Meerane (Zwickau yakininda) sc-ost@sew-eurodrive.de
Giiney SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10
DomagkstralBe 5 Fax +49 89 909552-50
D-85551 Kirchheim (Munih yakinlarinda) sc-sued@sew-eurodrive.de
Bati SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30
Siemensstrale 1 Fax +49 2173 8507-55
D-40764 Langenfeld sc-west@sew-eurodrive.de
(Dusseldorf yakinlarinda)
Siiriicu Servisi Hotline / 24 saat agik +49 180 5 SEWHELP
+49 180 5 7394357
Almanya'daki diger servis istasyonlarinin adresleri istek lizerine verilebilir.
Fransa
Fabrika Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 3 88 73 67 00
Satis 48-54, route de Soufflenheim Faks +33 3 88 73 66 00
Servis B. P. 20185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Montaj Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Satig Parc d’activités de Magellan Faks +33 5 57 26 39 09
Servis 62, avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 4 72 15 37 00
Parc d’Affaires Roosevelt Faks +334 721537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 1 64 42 40 80

Faks +33 1 64 42 40 88

Fransa'daki diger servis istasyonlarinin adresleri istek Gzerine verilebilir.
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Adres Listesi

ABD
Fabrika Greenville SEW EURODRIVE./INC. Tel. +1 864 439-7537
Montaj 1295 Old Spartanburg Highway Faks Sales +1 864 439-7830
Satig P.O. Box 518 Faks Manuf. +1 864 439-9948
Servis Lyman, S.C. 29365 Faks Ass. +1 864 439-0566
Telex 805 550
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Montaj San Francisco SEW EURODRIVE./INC. Tel. +1 510 487-3560
Satis 30599 San Antonio St. Faks +1 510 487-6381
Servis Hayward, California 94544-7101 cshayward@seweurodrive.com
Philadelphia/PA SEW EURODRIVE./INC. Tel. +1 856 467-2277
Pureland Ind. Complex Faks +1 856 467-3792
2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Dayton SEW EURODRIVE./INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Faks +1 937 440-3799
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Dallas SEW EURODRIVE./INC. Tel. +1 214 330-4824
3950 Platinum Way Faks +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
ABD'deki diger servis istasyonlarinin adresleri istek Uzerine verilebilir.
Arjantin
Montaj Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 3327 4572-84
Satig Centro Industrial Garin, Lote 35 Faks +54 3327 4572-21
Servis Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar
1619 Garin
Avustralya
Montaj Melbourne SEW EURODRIVE./PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Satis 27 Beverage Drive Faks +61 3 9933-1003
Servis Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW EURODRIVE./PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Faks +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
Avusturya
Montaj Viyana SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Satig Richard-Strauss-Strasse 24 Faks +43 1 617 55 00-30
Servis A-1230 Viyana http://sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Belgika
Montaj Briiksel CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 10 231-311
Satis Avenue Eiffel 5 Faks +32 10 231-336
Servis B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be
Brezilya
Fabrika Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 6489-9133
Satis Avenida Amancio Gaiolli, 50 Faks +55 11 6480-3328
Servis Caixa Postal: 201-07111-970 http://www.sew.com.br
Guarulhos/SP - Cep.: 07251-250 sew@sew.com.br
Brezilya'daki diger servis istasyonlarinin adresleri istek Gizerine verilebilir.
Bulgaristan
Satig Sofya BEVER-DRIVE GMBH Tel. +359 (2) 9532565
Bogdanovetz Str.1 Faks +359 (2) 9549345
BG-1606 Sofya bever@mbox.infotel.bg
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Adres Listesi 1

Cek Cumbhuriyeti
Satis Prag SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 220121234 + 220121236
Business Centrum Praha Faks +420 220121237
Luna 591 http://www.sew-eurodrive.cz
CZ-16000 Praha 6 - Vokovice sew@sew-eurodrive.cz
Cezayir
Satig Cezayir Réducom Tel. +213 21 8222-84
16, rue des Fréres Zaghnoun Faks +213 21 8222-84
Bellevue El-Harrach
16200 Cezayir
Cin
Fabrika Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Montaj No. 46, 7th Avenue, TEDA Faks +86 22 25322611
Satig Tianjin 300457 http://www.sew.com.cn
Servis
Montaj Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Satig 333, Suhong Middle Road Faks +86 512 62581783
Servis Suzhou Industrial Park suzhou@sew.com.cn
Jiangsu Province, 215021
P. R.Cin
Danimarka
Montaj Kopenhag SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Satig Geminivej 28-30, P.O. Box 100 Faks +45 43 9585-09
Servis DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Estonya
Satis Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230
Paldiski mnt.125 Faks +372 6593231
EE 0006 Tallin
Fas
Satis Casablanca S.R. M. Tel. +212 2 6186-69 + 6186-70
Société de Réalisations Mécaniques +6186-71
5, rue Emir Abdelkader Faks +212 2 6215-88
05 Casablanca srm@marocnet.net.ma
Fildisi Kiyisi
Satis Abidian SICA Tel. +225 2579-44
Ste industrielle et commerciale pour I'Afrique Faks +225 2584-36
165, Bld de Marseille
B.P. 2323, Abidian 08
Finlandiya
Montaj Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 201 589-300
Satis Vesimaentie 4 Faks +358 201 7806-211
Servis FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew.fi
sew@sew.fi
Gabon
Satig Libreville Electro-Services Tel. +241 7340-11

B.P. 1889
Libreville

Faks +241 7340-12
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Giiney Afrika
Montaj Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
Satig Eurodrive House Faks +27 11 494-3104
Servis Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads dross@sew.co.za
Aeroton Ext. 2
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Capetown SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Faks +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens dswanepoel@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaceo Place Faks +27 31 700-3847
Pinetown dtait@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Hirvatistan
Satig Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Servis PIT Erdody 4 |1 Faks +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@net.hr
Hindistan
Montaj Baroda SEW-EURODRIVE India Pvt. Ltd. Tel. +91 265 2831021
Satis Plot No. 4, Gidc Faks +91 265 2831087
Servis Por Ramangamdi - Baroda - 391 243 mdoffice@seweurodriveindia.com
Gujarat
Teknik Biirolar Bangalore SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 80 22266565
308, Prestige Centre Point Faks +91 80 22266569
7, Edward Road sewbangalore@sify.com
Bangalore
Mumbai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 22 28348440
312 A, 3rd Floor, Acme Plaza Faks +91 22 28217858
Andheri Kurla Road, Andheri (E) sewmumbai@vsnl.net
Mumbai
Hollanda
Montaj Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700
Satig Industrieweg 175 Faks +31 10 4155-552
Servis NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam
Hong Kong
Montaj Hong Kong SEW EURODRIVE./LTD. Tel. +852 2 7960477 + 79604654
Satis Unit No. 801-806, 8th Floor Faks +852 2 7959129
Servis Hong Leong Industrial Complex sew@sewhk.com
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
ingiltere
Montaj Normanton SEW EURODRIVE./Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Satis Beckbridge Industrial Estate Faks +44 1924 893-702
Servis P.O. Box No.1 http://www.sew-eurodrive.co.uk
GB-Normanton, West- Yorkshire WF6 1QR info@sew-eurodrive.co.uk
irlanda
Satig Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Servis 48 Moyle Road Faks +353 1 830-6458

Dublin Industrial Estate
Glasnevin, Dublin 11
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ispanya
Montaj Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 9 4431 84-70
Satis Parque Tecnoldégico, Edificio, 302 Faks +34 9 4431 84-71
Servis E-48170 Zamudio (Vizcaya) sew.spain@sew-eurodrive.es
israil
Satis Tel Aviv Liraz Handasa Ltd. Tel. 4972 3 5599511
Ahofer Str 34B / 228 Faks +972 3 5599512
58858 Holon lirazhandasa@barak-online.net
isveg
Montaj Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442-00
Satig Gnejsvagen 6-8 Faks +46 36 3442-80
Servis S-55303 Jonkoping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 Jonk&ping info@sew-eurodrive.se
isvigre
Montaj Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 41717-17
Satig Jurastrasse 10 Faks +41 61 41717-00
Servis CH-4142 Minchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
italya
Montaj Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 2 96 9801
Satis Via Bernini,14 Faks +39 2 96 799781
Servis 1-20020 Solaro (Milano) sewit@sew-eurodrive.it
Japonya
Montaj Toyoda-cho SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Satis 250-1, Shimoman-no, Faks +81 538 373814
Servis Toyoda-cho, lwata gun sewjapan@sew-eurodrive.co.jp
Shizuoka prefecture, 438-0818
Kamerun
Satis Douala Electro-Services Tel. +237 4322-99
Rue Drouot Akwa Faks +237 4277-03
B.P. 2024
Douala
Kanada
Montaj Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Satis 210 Walker Drive Faks +1 905 791-2999
Servis Bramalea, Ontario L6T3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
l.reynolds@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
7188 Honeyman Street Faks +1 604 946-2513
Delta. B.C. V4G 1 E2 b.wake@sew-eurodrive.ca
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Street Faks +1 514 367-3677
LaSalle, Quebec H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Kanada'daki diger servis istasyonlarinin adresleri istek Uzerine verilebilir.
Kolombiya
Montaj Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Satig Calle 22 No. 132-60 Faks +57 1 54750-44
Servis Bodega 6, Manzana B sewcol@andinet.com
Santafé de Bogota
Kore
Montaj Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Satis B 601-4, Banweol Industrial Estate Faks +82 31 492-8056
Servis Unit 1048-4, Shingil-Dong master@sew-korea.co.kr

Ansan 425-120
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Litvanya
Satig Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Merkines g. 2A Fax +370 315 56175
LT-62252 Alytus info@irseva.lt
Liibnan
Satig Beyrut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 4947-86
B. P. 80484 +961 1 4982-72
Bourj Hammoud, Beyrut +961 3 2745-39
Faks +961 1 4949-71
gacar@beirut.com
Liiksemburg
Montaj Briiksel CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 (0) 1023 13 11
Satig Avenue Eiffel 5 Faks +32 (0) 10 2313 36
Servis B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be
Macaristan
Satis Budapeste SEW EURODRIVE./Kft. Tel. +36 1 437 06-58
Servis H-1037 Budapest Faks +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 office@sew-eurodrive.hu
Malezya
Montaj Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Satig No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Faks +60 7 3541404
Servis 81000 Johor Bahru, Johor kchtan@pd.jaring.my
West Malaysia
Norveg¢
Montaj Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 241-020
Satig Solgaard skog 71 Faks +47 69 241-040
Servis N-1599 Moss sew@sew-eurodrive.no
Peru
Montaj Lima SEW DEL PERU Tel. +51 1 3495280
Satig MOTORES REDUCTORES S.A.C. Faks +51 1 3493002
Servis Los Calderos # 120-124 sewperu@terra.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima
Polonya
Montaj Lodz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 67710-90
Satis ul. Techniczna 5 Faks +48 42 67710-99
Servis PL-92-518 Lodz http://lwww.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Portekiz
Montaj Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 (0) 2 31 20 96 70
Satig Apartado 15 Faks +351 (0) 2 31 20 36 85
Servis P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Romanya
Satig Biikres Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Servis str. Madrid nr.4 Faks +40 21 230-7170
011785 Bukres sialco@sialco.ro
Rusya
Satig St. Petersburg ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 5357142 +812 5350430
P.O. Box 263 Faks +7 812 5352287
RUS-195220 St. Petersburg sew@sew-eurodrive.ru
Senegal
Satig Dakar SENEMECA Tel. +221 849 47-70

Mécanique Générale
Km 8, Route de Rufisque
B.P. 3251, Dakar

Faks +221 849 47-71
senemeca@sentoo.sn
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Singapur
Montaj Singapore SEW EURODRIVE./PTE. LTD. Tel. +65 68621701 ... 1705
Satis No 9, Tuas Drive 2 Faks +65 68612827
Servis Jurong Industrial Estate sales@sew-eurodrive.com.sg
Singapore 638644
Sirbistan-Karadag Cumhuriyeti
Satig Belgrad DIPAR d.o.o. Tel. +381 11 3046677
Kajmakcalanska 54 Fax +381 11 3809380
SCG-11000 Beograd dipar@yubc.net
Slovakya
Satis Sered SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 31 7891311
Trnavska 920 Fax +421 31 7891312
SK-926 01 Sered sew@sew-eurodrive.sk
Slovenya
Satig Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Servis Ul. XIV. divizije 14 Faks +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Sile
Montaj Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Satis Chile Las Encinas 1295 Faks +56 2 75770-01
Servis Parque Industrial Valle Grande sewsales@entelchile.net
LAMPA
RCH-Santiago de Chile
Posta kutusu
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Tayland
Montaj Chon Buri SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Satig Bangpakong Industrial Park 2 Faks +66 38 454288
Servis 700/456, Moo.7, Tambol Donhuaroh sewthailand@sew-eurodrive.co.th
Muang District
Chon Buri 20000
Tunus
Satig Tunus T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 1 4340-64 + 1 4320-29
7, rue Ibn El Heithem Faks +216 1 4329-76
Z.l. SMMT
2014 Mégrine Erriadh
Tirkiye
Montaj istanbul SEW-EURODRIVE Tel. +90 216 4419163 + 216 4419164
Satig Hareket Sistemleri San. Tic. Ltd. Sti + 216 3838014
Servis Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 Faks +90 216 3055867
TR-81540 Maltepe ISTANBUL sew@sew-eurodrive.com.tr
Venezuella
Montaj Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Satis Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Faks +58 241 838-6275
Servis Zona Industrial Municipal Norte sewventas@cantv.net
Valencia, Estado Carabobo sewfinanzas@cantv.net
Yeni Zelanda
Montaj Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Satig P.O. Box 58-428 Faks +64 9 2740165
Servis 82 Greenmount drive sales@sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Faks +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
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Dunya nasil hareket ettirilir?

Hizli disiinen
ve sizinle
birlikte gelecegi
sekillendiren
insanlarla.

] _ﬂ- ™
N

Her yerde.
Hizli ve inandirici

¢bzumler icin global

bir gérinusle.

Tim diinyada
size daima yakin
olan bir servis

Calisma kapasitenizi

otomatik olarak

gelistiren sirlculer ve
kontrol Uniteleri ile.

Bugunden yarin
icin ¢ozlmler
sunan yenilikgi
fikirlerle.

Gindmdizin en
onemli endustri
dallarinda kapsamli
bir bilgi birikimi ile.

hizmeti ile.

. Driving the world
o

24 saat bilgi ve
yazilim erigimi
sunan bir internet

Ginlik caligmalari
kolaylastiran ylksek
standartlarda, 6diin
vermeyen bir kalite ile.

-
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SEW-EURODRIVE
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SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG

P.0. Box 3023 - D-76642 Bruchsal, Germany
Phone +49 7251 75-0 - Fax +49 7251 75-1970
sew@sew-eurodrive.com

- www.sew-eurodrive.com
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