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Wazne wskazowki

1 Wazne wskazowki

Dokumentacja

Systemy Bus

Wskazowki
bezpieczenstwa

* Niniejszy podrecznik nie zastapi petnej instrukcji obstugi!

* Prace przy instalacji i uruchamianiu urzadzenia moga byé wykonywane tylko
przez wykwalifikowanych elektrykéw przy zachowaniu obowigzujacych
przepisébw w zakresie zapobiegania wypadkom oraz stosowaniu si¢ do
instrukcji obstugi MOVIDRIVE® MDX60B/61B!

* Zanim rozpoczniesz instalacje i przeprowadzisz uruchomienie falownikéw
MOVIDRIVE® z kartg opcji DFD11B DeviceNet, zapoznaj sie doktadnie z niniejszym
podrecznikiem.

* Niniejszy podrecznik zaktada posiadanie i znajomo$¢ dokumentac;i MOVIDRIVE®,
w szczegolnosci podrecznika systemowego MOVIDRIVE®MDX60B/61B.

e Odnosniki w niniejszym podreczniku oznaczone sg za pomoca "—>". W tym
przypadku opis (— Rozdz. X.X) oznacza, ze w rozdziale X.X w niniejszym
podreczniku umieszczone sg dodatkowe informacje.

* Przestrzeganie tej dokumentacji jest warunkiem bezawaryjnej pracy urzadzenia
i uznania ewentualnych roszczen z tytutu gwaranciji.

Ogodlne wskazéwki bezpieczenstwa dla systeméw Bus:

Niniejszym oferujemy system komunikacyjny, ktéry umozliwia dostosowanie na szerokg
skale falownika napedowego MOVIDRIVE® do specyficznych instalacji. Jak
w przypadku wszystkich systemow Bus, istnieje niebezpieczenstwo zewnetrznej
(w odniesieniu do falownika) niewidocznej zmiany parametrow, a co za tym idzie
zachowania falownika. Moze to prowadzic do nieoczekiwanego (nie
niekontrolowanego) zachowania systemu.

Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ zawartych tutaj ostrzezen i zalecen
dotyczacych bezpieczenstwa!

Zagrozenie elektryczne.
Mozliwe skutki: $mier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata.

Niebezpieczenstwo.
Mozliwe skutki: $mier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata.

Niebezpieczna sytuacja.
Mozliwe skutki: lekkie i nieznaczne uszkodzenia ciata.

Niebezpieczenstwo uszkodzenia urzadzenia.
Mozliwe skutki: uszkodzenie urzgdzenia i powstanie
uszkodzen w jego otoczeniu.

Porady i informacje przydatne dla uzytkownika.

QOIS 2>
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Wprowadzenie

2 Wprowadzenie

Zawartos¢
niniejszego
podrecznika

Literatura
dodatkowa

MOVIDRIVE®
i DeviceNet

Profil urzgdzenia

Parametry napedu

Polled I/O i
Bit-Strobe I/0O

Niniejszy podrecznik zawiera opis montazu karty opcji DFD11B DeviceNet w falowniku
napedowym MOVIDRIVE® MDX61B jak réwniez instrukcje uruchamiania MOVIDRIVE®
w systemie Feldbus DeviceNet.

Oprocz objasnienia wszelkich ustawien na karcie opcji Feldbus opracowane zostang
rézne warianty podtaczenia do DeviceNet w formie matych przyktadéw uruchamiania.

Aby zapewni¢ proste i efektywne potaczenie MOVIDRIVE® z systemem Feldbus
DeviceNet, nalezy dodatkowo do niniejszego podrecznika uzytkownika dla opcji
DeviceNet zamowi¢ w firmie SEW-EURODRIVE dokumentacje uzupetniajgca na temat
Feldbus.

» Podrecznik dla profilu urzgdzenia Feldbus MOVIDRIVE®
* Podrecznik systemowy MOVIDRIVE® MDX60B/61B

W podreczniku dla profilu urzadzenia Feldbus MOVIDRIVE®, oprocz opisu parametrow
Feldbus i ich kodowania, wyjasniane sg r6znorodne koncepcje sterowania i mozliwoci
aplikacyjne na podstawie krétkich przyktaddw.

Wykaz parametréw zawiera zestawienie wszystkich parametrow falownika
napedowego, ktére poprzez réznorodne ztacza komunikacyjne jak np. magistrale
systemowe Bus, RS485 jak réwniez poprzez ztagcza Feldbus mogg by¢ odczytywane
wzgl. zapisywane

Falownik MOVIDRIVE® MDX61B wraz z opcjg DFD11B umozliwia przy zastosowaniu
wydajnego i uniwersalnego ztacza Feldbus potaczenie z nadrzednymi systemami
automatyzacyjnymi poprzez DeviceNet.

Ustalone z géry zachowanie falownikow w trybie DeviceNet, tzw. profil urzadzenia jest
niezalezny od Feldbus i tym samym jednolity. Dzieki temu uzytkownik ma mozliwo$¢
rozwijania aplikacji napedowych niezaleznie od Feldbus. Przejscie z systemu Bus, np.
PROFIBUS (opcja DFP 21B) lub INTERBUS (opcja DFI 11B) staje sie tym samym
prostsze.

Dzieki ztaczu DeviceNet urzadzenie MOVIDRIVE® oferuje mozliwos¢ bezposredniego
dostepu do wszystkich parametréw napedu i funkcji. Sterowanie falownikiem odbywa
sie w oparciu o szybka, cykliczng wymiane danych procesowych. Stosujac ten kanat
danych procesowych istnieje mozliwos¢, obok wprowadzania wartosci zadanych takich
jak np. zadana predkos¢ obrotowa, rampy, wyzwalania roznych funkcji napedu jak np.
zezwolenie, blokada stopnia mocy, szybkie zatrzymanie itd.

Za pomocag tego kanatu mozna jednoczesnie odczytywac aktualne wartosci rzeczywiste
z falownika napedowego, jak np. rzeczywista predkos¢ obrotowa, prad, stan
urzadzenia, numer btedu oraz komunikaty o referencji.

Podczas gdy wymiana danych procesowych odwzorowywana jest na operacjach
DeviceNet Polled I/O i Bit-Strobe 1/O, parametryzacja falownika realizowana jest
wytacznie poprzez Explicit Messages. Taka wymiana danych parametréw pozwala na
stosowanie aplikacji, w ktérych przechowywane sg wszystkie wazne parametry napedu
dla nadrzednego urzadzenia sterujgcego, w taki sposéb aby manualna parametryzacja
nie musiata odbywac sie w samym falowniku.
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Wprowadzenie

Uruchomienie

Karta opcji DeviceNet DFD11B zostata tak skonstruowana, aby wszystkie ustawienia
charakterystyczne dla Feldbus, jak MAC-ID i szybkos¢ przesytu, mogty by¢ realizowane
poprzez wiacznik sprzetowy na karcie opcji. Dzieki takiemu recznemu ustawieniu
falownik moze zosta¢ w krétkim czasie dotgczony do systemu DeviceNet i wigczony.

Parametryzacja moze by¢ przeprowadzona w petni automatycznie przez nadrzedny
DeviceNet-Master (wgranie parametrow). Ten przysztosciowy wariant jest korzystny,
gdyz oprécz skrécenia czasu uruchomienia instalacji rowniez dokumentacja programu
aplikacyjnego zostanie uproszczona, a wszystkie istotne dane parametrow napedu
beda mogty by¢ przenoszone bezposrednio do programu sterujgcego.

Mode 0 Mode 2 Communication Interface
(0]

Dewvicerlet

o

MOVIDRIVE® MDX61B :'

" ko - ko ®

MOVIDRIVE® MDX61B

MOVIDRIVE®

Mode 3 MOVIDRIVE® MDX61B

(3] Node_4
[4]

55215AXX

Rys. 1: Schemat potgczenia DeviceNet z MOVIDRIVE® MDX61B i PLC

Funkcje nadzoru

Diagnoza

Zastosowanie systemu Feldbus wymaga uzycia dla techniki napedowej dodatkowych
funkcji nadzoru jak np. nadzér czasowy magistrali Feldbus (Feldbus Time Out) lub w
szczegoblnosci koncepcji wytaczenia awaryjnego. Funkcje nadzoru dla MOVIDRIVE®
MDX61B moga zosta¢ dostosowane do indywidualnego zakresu zastosowania. Mozna
np. zdefiniowac, jaka reakcja na btad falownika ma zosta¢ wyzwolona w przypadku
usterki Bus. Dla wielu aplikacji stosowanie funkcji szybkiego zatrzymania jest
uzasadnione, jednakze mozna zastosowaé "zamrozenie" ostatniej warto$ci zadanej,
dzieki czemu naped bedzie dalej sie poruszat z ostatnig wazng wartoscig zadana (np.
tasmociag). Poniewaz funkcjonalnos¢ zaciskow sterowania jest zapewniona rowniez w
trybie pracy z Feldbus, mozna poprzez zaciski falownika realizowaé¢ niezalezne od
Feldbus koncepcje wytgczenia awaryjnego.

Dla uruchamiania i serwisu, falownik MOVIDRIVE® MDX61B oferuje liczne mozliwosci
diagnozowania.

Za pomocg zintegrowanego monitora Feldbus mozna przyktadowo kontrolowac
wysytane przez nadrzedne sterowanie wartosci zadane jak réwniez wartosci
rzeczywiste przesytane z falownika do urzadzenia Master. Pakiet oprogramowania
MOVITOOLS® oferuje mozliwosci diagnozowania, ktére oprécz ustawiania wszystkich
parametréw napedu (tacznie z parametrami Feldbus) pozwala dodatkowo na
wyswietlanie szczegotowych informacji o stanie Feldbus i urzadzenia.
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Wskazéwki montazowe / instalacyjne
Montaz karty opcji DFD11B

3 Wskazowki montazowe / instalacyjne
3.1  Montaz karty opcji DFD11B
« MOVIDRIVE® MDX61B musi posiada¢ wersje oprogramowania 824 854 0.11 lub

wyzej. Stan oprogramowania mozna wys$wietli¢ za pomocg parametru P076.

Samodzielny montaz lub demontaz kart opcji w MOVIDRIVE® MDX61B
wielkosci 0 moze by¢é przeprowadzany wylacznie przez firme
SEW-EURODRIVE.

Montaz lub demontaz kart opcji mozliwy jest tylko dla MOVIDRIVE® MDX61B
wielkosé 1 do 6.

Karte opcji DFD11B nalezy podtgczy¢ do gniazda przytaczeniowego Feldbus [1].

54703AXX

Przed Zanim zaczniesz wklada¢ / wyjmowaé karte opcji, zapoznaj sie z ponizszymi
rozpoczeciem wskazéwkami:

Odtacz napiecie od falownika. Odtgcz zasilanie 24 Vp i napiecie sieciowe.

Zanim dotkniesz karty opcji pozbadz sie tadunkéw elektrycznych na ciele przy uzyciu
odpowiednich srodkéw (tasma odprowadzajgca, obuwie przewodzace itp.).

Przed montazem karty opcji zdejmij klawiature oraz ostone przednia.

Po zamontowaniu karty opcji zatéz ponownie klawiature i ostone przednia.

Karte opcji przechowuj w oryginalnym opakowaniu i wyjmuj dopiero bezposrednio
przed montazem.

Karte opcji trzymaj za krawedz plytki obwodu drukowanego. Nie dotykaj zadnych
elementéw obwodu.
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Wskazéwki montazowe / instalacyjne
Montaz karty opcji DFD11B

Zasadniczy sposo6b postepowania przy montazu i demontazu karty opcji

53001AXX
Rys. 2: Montaz karty opcji w MOVIDRIVE® MDX61B wielkosc 1 - 6

1. Odkre¢ sruby mocujgce na uchwycie karty opcji. Wyciggnij uchwyt karty opcji
rownomiernie (nie przekrzywiaj!) z gniazda przytgczeniowego.

2. Odkre¢ na uchwycie obie sruby mocujace czarnej pokrywy blaszanej. Zdejmij czarng,
pokrywe blaszana.

3. Zamontuj karte opcji za pomocg $rub mocujacych pasujgcych w odpowiednie otwory
na uchwycie karty opcji.

4. Wsun uchwyt karty opcji z zamontowang kartg opcji, delikatnie dociskajgc
z powrotem w gniazdo przytaczeniowe. Uchwyt karty opcji przykre¢ z powrotem za
pomoca srub mocujgcych.

5. Aby wymontowacé karte opcji postepuj w odwrotnej kolejnosci.
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Wskazéwki montazowe / instalacyjne
Podtaczenie i obsadzenie zaciskow

3.2

Numer
katalogowy

Podfaczenie i obsadzenie zaciskow

Opcja ztacza DeviceNet typ DFD11B: 824 972 5

Opcja "Zigcze DeviceNet typ DFD11B" mozliwa jest tylko w potaczeniu z MOVIDRIVE®

MDX61B, ale nie z MDX60B.

Opcja DFD11B musi by¢ podigczona do gniazda przytaczeniowego magistrali Feldbus.

Widok frontalny
DFD11B

REE Zacisk

Przetaczniki DIP

Funkcja

DFD 11B
MOoD/
O Net
(@)
O IO

BUS-
O orF

o

1

S1

S2

\HHRARAAAAA| [AARAAA]

a ~ W N =

X30

54193AXX

Mod/Net = Modul/Network-Status
PIO = Polled I/O

BIO = Bit-Strobe 1/0

BUSOFF

Szes¢ przetacznikéw DIP dla
ustawiania MAC-ID

NA(5) ... NA(0)

Pie¢ przetacznikow DIP dla
ustawiania dtugosci danych
procesowych

PD(4) ... PD(0)

Dwa przetaczniki DIP dla
ustawiania szybkosci przesytu

DR(1) ... DR(0)

F1 ... F3: Brak Funkgji

Dwukolorowe diody LED wskazujg aktualny stan
ztgcza Feldbus oraz systemu DeviceNet.

Ustawianie MAC-ID (Media Access Control Indentifier)

Ustawianie dtugosci danych procesowych
(1 ... 10 stow)

Ustawianie szybkosci przesytu:
00 = 125 kBodéw

01 = 250 kBodow

10 = 500 kBodow

11 = niewazny

X30:1
X30:2
X30:3
X30:4
X30:5

X30: Przylacze DeviceNet

V-
CAN_L
DRAIN
CAN_H
V+
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Wskazéwki montazowe / instalacyjne
Podtgczenie i obsadzenie zaciskow

Okablowanie
zfaczy

Sposob
ekranowania

i doprowadzenia
kabli Bus

Terminacja
magistrali

Obsadzenie zaciskow przytaczeniowych opisano w Specyfikacji DeviceNet (Volume |,
Appendix A).

DFD11B

1
2|
3|
4 |
5 |

X30

54075AXX

Karta opcji DFD11B zgodnie ze specyfikacjg DeviceNet (Volume |, Chapter 9) zostata
odizolowana galwanicznie po stronie sterownika przez transoptor. Oznacza to, ze
sterownik CAN-Bus musi by¢ zasilany napieciem 24 V poprzez kabel Bus. Stosowany
kabel réwniez zostat opisany w specyfikacji DeviceNet (Volume |, Appendix B).
Podtgczenie musi by¢ zgodne z podanym w ponizszej tabeli kodem koloru.

Nr Pin Sygnat Znaczenie Kolor zyty
1 V- ov24 BK

2 CAN_L CAN_L BU

3 DRAIN DRAIN blank

4 CAN_H CAN_H WH

5 V+ 24V RD

Ztacze DeviceNet realizuje technike przesylu RS485 i jako medium fizyczne zaktada
wyspecyfikowany dla DeviceNet typ przewodéw A zgodny z EN 50170 w formie
ekranowanego przewodu dwuzytowego, skrecanego parami.

Wiasciwe ekranowanie kabla Bus ttumi elektryczne zaktdcenia, ktére mogg wystepowac
w warunkach otoczenia przemystowego. Poprzez nastepujace $rodki uzyskuje sie
najlepsze wtasciwosci ekranujace:

+ Nalezy mocno dociggngé recznie sruby mocujgce wtykéw, modutéw,
i potencjatowych przewoddéw kompensacyjnych.

* Ekranowanie przewodu Bus przytagczac¢ na obu koncach.

* Nie ukfadaé przewoddéw sygnatowych i przewoddw Bus réwnolegle do przewodow
silnopradowych (przewody silnikowe), lecz w miare mozliwosci w oddzielnych
kanatach kablowych.

W warunkach otoczenia przemystowego nalezy stosowac¢ metaliczne, uziemione
pofki kablowe.

+ Kable sygnatowe i przynalezng im kompensacje potencjatowg przeprowadzaé
w niewielkiej odlegtosci od siebie jak najkrotsza droga.

* Nalezy unika¢ przedtuzania przewodéw Bus za pomocg ztgczek wtykowych.

* Prowadz kabel Bus scisle wzdtuz istniejgcych powierzchni masy.

W przypadku odchylen potencjatu ziemi przez ekran podtgczony z obu stron i potaczony
z potencjatem ziemi (PE) moze ptyna¢ prad kompensacyjny. Nalezy w takim przypadku
zadba¢ o0 wystarczajacg kompensacje potencjatlu zgodnie z odpowiednimi
ustaleniami VDE.

Aby unikng¢ zakiécen w systemie Bus spowodowanych odbiciami, segment DeviceNet
musi by¢ zakonczony na fizycznie pierwszym i ostatnim urzadzeniu abonenckim za
pomocg opornika obcigzenia 120 Q. Podtacz terminacje magistrali miedzy przytaczami
2 i 4 wtyczki Bus.
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Wskazéwki montazowe / instalacyjne
Ustawianie przetgcznikéw DIP

3.3 Ustawianie przetacznikow DIP

Przed kazdg zmiang ustawienia przetgcznikéw DIP nalezy odigczyé napiecie od
falownika (sie¢ i podtrzymywanie 24V). Ustawienia przetagcznikéw DIP przejete zostang
tylko przy uruchomieniu falownika.

Ustawianie MAC-ID (Media Access Control Identifier) ustawiany jest na karcie opcji DFD11B za

MAC-ID pomocg przetagcznikow DIP S1-NAO
opcji DFD11B. MOVIDRIVE® obstuguje zakres adresow O ... 63.

...51-NA5. MAC-ID przedstawia adres wezia

Ustawianie Ustawianie szybkosci przesylu odbywa sie przy uzyciu przetgcznikéw DIP S2-DRO
szybkosci i S2-DR1.
przesytu Przetacznik DIP S2
Szybkos¢ przesytu
DR1 DRO
0 0 125 kBaud
0 1 250 kBaud
1 0 500 kBaud
1 1 Niewazny
Ustawianie Pomiedzy podzespotem zatgczeniowym DeviceNet a DFD11B moze by¢ wymieniane
dfugosci danych maksymalnie 10 stéw danych DeviceNet, ktére za pomoca przetacznikéw DIP S2-PD0O
procesowych do S2-PD4 rozdzielane sg na kanat danych procesowych.
01
NA5[ B |
NA4| 1] |
1 mﬁgﬁ S1 [1] Ustawianie MAC-ID
o - -
Hﬁéi [2] Ustawianie szybkosci przesytu
2 { oR1[ET] [3] Ustawianie dtugosci danych procesowych
Phal ] . [4] Brak funkgii
[3]{ PO ] Na tym przyktadzie ustawione zostaty:
Do MAC-ID: 4
[4]{ Eg E Szybkosé przesytu: 125 kBaud
F1[m7]

Dtugos¢ danych procesowych: 8 PD

Podrecznik — MOVIDRIVE® MDX61B Ztgcze Feldbus DFD11B DeviceNet
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3 Wskazéwki montazowe / instalacyjne
Wskazania robocze opcji DFD11B

3.4 Wskazania robocze opcji DFD11B
Na karcie opcji DFD11B znajdujg sie cztery dwukolorowe diody Swietlne stuzace do
diagnozy, ktére wskazujg aktualny stan DFD11B oraz systemu DeviceNet.
Skroét LED Petne oznaczenie diody LED
Mod/Net Module/Network Status
PIO Polled 10
BIO Bit-Strobe 10
BUS-OFF BusOff
LED Mod/Net Opisane w ponizszej tabeli funkcje dziatania diody LED Mod/Net zawarte sg
w specyfikacji DeviceNet.
Stan Stan Znaczenie
wylaczona Nie wigczone / OffLine * Urzadzenie jest w trybie OffLine
* Urzadzenie przeprowadza kontrole DUP-MAC
* Urzadzenie jest wytaczone
Pulsuje W trybie OnLine i w * Urzadzenie jest w trybie OnLine i nie zostato
na zielono Operational Mode utworzone zadne potaczenie
(1 s-takt) +  DUP-MAC-Check zostat pomyslinie przeprowadzony
» Nie zostato jeszcze utworzone potaczenie do Mastera
» Brakujaca, btedna lub niekompletna konfiguracja
Pali sie OnLine, Operational Mode * OnLine
na zielono i Connected « Utworzone zostato potgczenie do Mastera
* Polaczenie jest aktywne (Established State)
Pulsuje Minor Fault lub Connection *  Wystgpit btad krytyczny, niemozliwy do usuniecia
na czerwono | Timeout * Polled I/O lubl/i Bit-Strobe 1/0-Connection sa w trybie
(1 s-takt) Timeoutstate
*  DUP-MAC-Check stwierdzit wystapienie btedu
Pali sie Critical Fault lub Critical Link | <  Wystgpit btad krytyczny, niemozliwy do usuniecia
na czerwono | Failure *  BusOff
*  DUP-MAC-Check stwierdzit wystapienie btedu
LED PIO Dioda LED PIO nadzoruje potgczenie Polled I/O.
Stan Stan Znaczenie
Pulsuje DUP-MAC-Check Urzadzenie przeprowadza kontrole DUP-MAC
na zielono
(125 ms-takt)
wytgczona Nie wigczona / OffLine lecz * Urzadzenie jest w trybie OffLine
bez kontroli DUP-MAC- * Urzadzenie jest wytaczone
Check
Pulsuje W trybie OnLine i w * Urzadzenie jest OnLine
na zielono Operational Mode * DUP-MAC-Check zostat pomyslinie przeprowadzony
(1 s-takt) + Utworzone zostanie potaczenie PIO z Masterem
(Configuring State)
» Brakujaca, btedna lub niekompletna konfiguracja
Pali sie OnLine, Operational Mode *  OnlLine
na zielono i Connected » Utworzone zostato potaczenie PIO (Established
State)
Pulsuje Minor Fault lub Connection *  Wystapit btad krytyczny, niemozliwy do usuniecia
na czerwono | Timeout + Polled I/O-Connection jest w trybie Timeoutstate
(1 s-takt)
Pali sie Critical Fault lub Critical Link | «  Wystapit btad krytyczny, niemozliwy do usuniecia

na czerwono

Failure

BusOff
DUP-MAC-Check stwierdzit wystapienie btedu

12
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Wskazéwki montazowe / instalacyjne
Wskazania robocze opcji DFD11B

LED BIO Dioda LED BIO nadzoruje potaczenie Bit-Strobe 1/0.

Stan Stan Znaczenie

Pulsuje DUP-MAC-Check Urzadzenie przeprowadza kontrole DUP-MAC

na zielono

(125 ms-takt)

Wylaczona Nie wiaczona / OffLine lecz * Urzadzenie jest w trybie OffLine

bez kontroli DUP-MAC-Check  + Urzadzenie jest wytaczone

Pulsuje W trybie OnLine i w * Urzadzenie jest OnLine

na zielono Operational Mode « DUP-MAC-Check zostat pomysinie przeprowadzony

(1 s-takt) » Utworzone zostanie potaczenie BIO z Masterem
(Configuring State)

» Brakujaca, btedna lub niekompletna konfiguracja

Pali sie OnLine, Operational Mode ¢ OnLine

na zielono i Connected » Utworzone zostato potaczenie BIO (Established
State)

Pulsuje Minor Fault lub Connection «  Wystapit btad krytyczny, niemozliwy do usunigcia

na czerwono | Timeout »  Bit-Strobe 1/0-Connection jest w trybie Timeoutstate

(1 s-takt)

Pali sie Critical Fault lub Critical Link |« Wystapit blad krytyczny, niemozliwy do usunigcia

na czerwono

Failure

*  BusOff
* DUP-MAC-Check stwierdzit wystapienie btedu

LED BUS-OFF Dioda LED BUS-OFF sygnalizuje fizyczny stan wezta magistrali.
Stan Stan Znaczenie
wytgczona NO ERROR llo$¢ btedéw Bus miesci sie w normalnym zakresie

Pulsuje
na czerwono
(125 ms-takt)

Pulsuje
na czerwono
(1 s-takt)

Pali sie
na czerwono

Pali sie
na zotto

BUS WARNING

BUS ERROR

POWER OFF

(Error-Aktive-State).

Urzadzenie przeprowadza kontrole DUP-MAC i nie moze
przesyta¢ zadnych komunikatéw, poniewaz do Bus nie
zostaty podtaczone dalsze urzadzenia abonenckie
(Error-Passiv-State).

llo$¢ fizycznych btedéw magistrali jest za duza. Nie bedzie
wiecej aktywnych telegramdw Error i nie beda one
zapisywane na Bus (Error-Passiv-State).

* BusOff-State

+ llos¢ fizycznych btedéw magistrali wzrosta mimo
przetaczenia w stan "Error-Passiv-State". Dostep do
magistrali zostaje wytaczony.

Zewnetrzne zasilanie jest wylaczone lub nie zostato
podtaczone.

Podrecznik — MOVIDRIVE® MDX61B Ztgcze Feldbus DFD11B DeviceNet
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Projektowanie i uruchomienie
Uruchomienie falownika

Projektowanie i uruchomienie

W niniejszym rozdziale opisano, jak nalezy projektowac¢ i uruchamia¢ falownik
MOVIDRIVE® MDX61B z karta opcji DFD11B.

Uruchomienie falownika

Falownik MOVIDRIVE® moze, po zainstalowaniu opcji DFD11B i ustawieniu szybko$ci
przesytu oraz MAC-ID, zosta¢ od razu sparametryzowany poprzez system Feldbus, bez
potrzeby przeprowadzania dalszych recznych ustawien. Dzieki temu, po wigczeniu
mozna przyktadowo =zatadowaé wszystkie parametry urzadzenia sterujacego
bezposrednio poprzez DeviceNet.

Dla sterowania falownikiem poprzez DeviceNet musi zosta¢ on uprzednio przetgczony
na zrédio sterowania i zrodto wartosci zadanych = FELDBUS. Dzieki zmianie ustawienia
na FELDBUS, falownik bedzie parametryzowany przez Feldbus dla sterowania
i przejmowania wartosci zadanych. Na zakohczenie falownik zareaguje na wyjsciowe
dane procesowe przestane od nadrzednego urzadzenia sterujgcego.

Dla sterowania nadrzednego aktywacja zrédta sterowania i wartosci zadanych
FELDBUS zostanie zasygnalizowana za pomocg bitu "Aktywny tryb Feldbus" w stowie
statusowym. Z przyczyn bezpieczenstwa technicznego falownik dla sterowania poprzez
system Feldbus powinien by¢ dodatkowo odblokowany po stronie zaciskow. W takim
przypadku nalezy okablowac zaciski wzgl. zaprogramowac je tak, aby falownik mégt
zosta¢ odblokowany poprzez zaciski wejsciowe.

Najprostszym sposobem na odblokowanie falownika po stronie zaciskéw, jest np.
podiaczenie przewodow zacisku wejsciowego DIFD (Funkcja /BLOKADA STOPNIA
MOCY) z sygnatem +24V oraz zaprogramowanie zaciskow wejsciowych DIJ1 ...DI@5
na BRAK FUNKCJI. Na ponizszym rysunku przedstawiono przyktadowy sposob
postepowania przy uruchamianiu falownika MOVIDRIVE® w potaczeniu z Feldbus.

Podrecznik — MOVIDRIVE® MDX61B Ztgcze Feldbus DFD11B DeviceNet




Projektowanie i uruchomienie
Uruchomienie falownika

Sposéb
postepowania
przy
uruchamianiu
MOVIDRIVE®
MDX61B

Podrecznik — MOVIDRIVE® MDX61B Ztgcze Feldbus DFD11B DeviceNet

1. Odblokuj koncowke stopnia mocy po stronie zaciskow

Okabluj zacisk wejsciowy DIGJ / X13.1 (funkcja /BLOKADA STOPNIA MOCY) za
pomoca sygnatu +24V (np. poprzez mostek).

M

L] ]

\/
X13:
~[1 [pioo
~—[ 2 [ pio1
«~{3 | b2
<[4 |Dio3
~|5 | Dioa
~|6 | DI0s
—17 [ pcom
=8 | vo2a
—| 9 | DGND
«~[10] sT11
|11 sT12
w
X10: ‘
~[1 [TF1
2 | DGND
—[3 |DB0O
4 | DO01-C
L |5 Tpooino
6 | DOO1-NC
—[7 |poo2
—> 18 V024
~—[9 [viza
—[10 | DGND

T 24Vext,

\/

Zezwolenie dla koricowki stopnia mocy poprzez mostek [1]
54095AXX

Falownik moze by¢ parametryzowany.
. Zrédto wartosci zadanych = FELDBUS / zrédio sterowania = FELDBUS.
Sparametryzuj dla sterowania falownikiem poprzez Feldbus zrédto wartosci

DIO0 = /Blokada stopnia mocy
DI01 = brak funkcji
DI02 = brak funkgji
DI03 = brak funkgji
DI04 = brak funkcji
DI05 = brak funkgji

C &9,

4

@7

DCOM = Odniesienie X13:DI00 ... DI05

V024 =+24V

DGND = potencjat odnies.
Sygnaty binarne

ST11 = RS485 +
ST12 = RS485 -
TF1 = wejscie TF

DGND = potencjat odnies.
Sygnaty binarne

DBO00 = /Hamulec

DOO01-C = styk przekaznikowy
DO01-NO = przekaznik zwierny
DOO01-NC = przekaznik rozwierny
DOO02 = /Usterka

V024 =+24V

VI24 = + 24 \/ (zewnetrzne zasilanie)

DGND = potencjat odnies.
Sygnaty binarne

Zatacz zewnetrzne zasilanie 24 V (nie napiecie sieciowe!).

zadanych oraz zrédto sterowania na FELDBUS

‘ P100 zrédto wartosci zadanych = FELDBUS

‘ P101 zrédto sterowania = FELDBUS

Zaciski wejsciowe DIg1 ... DIg5 = BRAK FUNKCJI.

Zaprogramuj funkcjonalnos¢ zaciskow wejsciowych na BRAK FUNKCJI.

P600 programowanie zacisku DIJ1 = BRAK FUNKCJI

P601 programowanie zacisku DI@2 = BRAK FUNKCJI

P602 programowanie zacisku DIJ3 = BRAK FUNKCJI

P603 programowanie zacisku DIZ4 = BRAK FUNKCJI

P604 programowanie zacisku DIJ5 = BRAK FUNKCJI

Dalsze informacje na temat uruchamiania i sterowania falownikiem MOVIDRIVE®

umieszczono w podreczniku "Profil urzadzenia Feldbus MOVIDRIVE®".
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4 ( @ Uruchomienie falownika

Test Power-UP Po wiaczeniu falownika przeprowadzony zostanie test Power-Up wszystkich diod LED.

Diody LED wigaczane sg przy tym w nastepujgcej kolejnosci:

Czas [ms] LED Mod/Net LED PIO LED BIO LED BUS-OFF
0 zielony wytgczone wytaczone wylaczone

250 czerwony wytgczone wytgczone wytgczone

500 . wytgczone zielony wytaczone wytgczone
750 wytgczone czerwony wytgczone wytaczone
1000 wytgczone wytgczone Zielony wytgczone
1250 . wytaczone wytaczone czerwony wylgczone
1500 wytgczone wytaczone wytaczone zielony

1750 wytgczone wytgczone wytgczone czerwony

2000 . wytgczone wytgczone wytgczone wytgczone

Jesli nie ma napiecia 24 V przy Feldbus (X30:1, X30:5), wéwczas pali sie dioda LED
BUS-OFF (— Wskazania robocze opcji DFD11B).
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Struktura sieci DeviceNet z oprogramowaniem RSNetWorx @

4.2 Struktura sieci DeviceNet z oprogramowaniem RSNetWorx

Instalowanie
pliku EDS

Zaadoptowanie
urzadzenia do
istniejacej sieci

Aby utworzy¢ sie¢ DeviceNet poprzez opcje DFD11B, nalezy przy uzyciu
oprogramowania RSNetWorx zainstalowac¢ nastepujace pliki:

« Plik EDS: DFD11B.eds
¢ Plik Icon: DFD11B.ico

£ DFD11B.dnt - RSNetWorx for DeviceNet

File Edit Wiew MNetwork Device Diagnostics Tools Help
ER= =2 h? Q|| E

Hardware ®

= @ DeviceMet
+ Categary
= Wendor
Rockwell Automation - Allen-Bradley
Rockwell Automation - Dodge
Rockwell &utomation - Electro-Craft Mokion Control
Rockwell Automation - Reliance Electric
Rockwell Automation/Sprecher+5Schuh
SEW Eurodrive GmbH
- @ IUnknown Device Type 100
:ﬂ SEW GATEWAY MOD2x
I_\_'j SEW GATEWAY MODGx
SEW GATEWAY UFD11A
SEW MONVIDRIVE DFDLLE
SEW-MOYVIDRIVE-DFDI1A
SEW-MOYIDYMN-AFD114
E SEW-MOYIMOT-MFDZx
]Ej SEW-MOYIMOT-MFD S
ﬂ SEW-MOVITRAC-FFD31C

s e e e

Ready

54173AXX
Rys. 3: EDS-File-List

Postepowaé w podany sposéb:

« W oprogramowaniu RSNetWorx wybraé punkt menu <Tools/EDS-Wizard>.
Nastepnie wyswietlone zostanie zapytanie o nazwe folderu dla pliku EDS i Icon.

» PIliki zostang zainstalowane. Szczegoétowe informacje na temat instalowania pliku
EDS przedstawione zostaty w dokumentacji oprogramowania RSNetWorx autorstwa
Allen'a Bradley'a.

* Po przeprowadzeniu instalacji, urzadzenie dostepne jest na liscie urzadzen pod
hastem Profil urzgdzenia SEW/SEW EURODRIVE DFD11B.

Aktualne pliki EDS oraz szczego6towe informacje na temat DeviceNet mozna uzyskac na
stronie internetowe;j:

+ SEW-EURODRIVE: www.sew-eurodrive.de
* Allen Bradley: www.ab.com
* Open Device Net Vendor Association: www.odva.org

Po uruchomieniu oprogramowania RSNetWorx wczytane zostang automatycznie
wszystkie pliki EDS. Na liscie urzadzen wpisane sg wszystkie urzadzenia, ktére
zdefiniowane zostaty przez plik ESD.

Podrecznik — MOVIDRIVE® MDX61B Ztgcze Feldbus DFD11B DeviceNet
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Projektowanie i uruchomienie
Wymiana danych procesowych

4.3 Wymiana danych procesowych

Polled I/O

Projektowanie dla

1... 10 stéw
danych
procesowych

Komunikaty Polled 1/0 odpowiadajg telegramom danych procesowych dla profilu
SEW-Feldbus. Mozliwa jest wymiana maksymalnie do 10 stéw danych procesowych
pomiedzy uktadem sterowania a falownikiem. Dtugos$¢ danych procesowych ustawiana
jest poprzez przetgczniki DIP S2-PDO0 ... S2-PD4.

Ustawiona dtugos¢ danych procesowych wptywa nie tylko na komunikaty Polled 1/O,
lecz réwniez na komunikaty Bit-Strobe 1/0.

Dtugosc¢ danych procesowych komunikatéw Bit-Strobe /0O moze wynosi¢ maksymalnie
4 stowa danych procesowych. Jesli poprzez przetaczniki DIP wartos¢ dtugosci danych
procesowych ustawiona zostata na <4, woéwczas wartos¢ ta zostanie zastosowana.
Jesli poprzez przetaczniki DIP ustawiona zostata warto$¢ >4, wéwczas dtugos$¢ danych
procesowych ograniczona zostanie automatycznie do wartosci 4.

Dtugosc¢ danych procesowych dla konfiguracji danych procesowych posiada ustawienie
fabryczne o wartosci 3. Wartos$¢ ta moze zosta¢ zmieniona poprzez przetaczniki DIP
S2-PDO ... S2-PDA4.

W MOVITOOLS® lub na klawiaturze DBG60B ustawienie to zostanie wysSwietlone za
pomocg parametrow DeviceNet PD Konfiguracja = 3PD lub 3PD + Param. W falowniku
przetworzone zostang 3 stowa wyjsciowych danych procesowych (6 bajtéw) oraz
przestane zostang do uktadu sterowania 3 stowa wejsciowych danych procesowych.
Jesli ukfad sterowania przesle wiecej niz 10 stéw wyjsciowych danych procesowych,
woéwczas zadne dane procesowe nie zostang przetworzone lub odestane.

Jedli ukfad sterownia przesle 3 stowa wyjsciowych danych procesowych, wowczas
zostang one przetworzone i przestane zostang 3 stowa wejsciowych danych
procesowych z falownika do uktadu sterowania.

PLC
Zakres adresu

Output-File

0:3.10 PD 1

0:3.11 PD 2

MOVIDRIVE® MDX61B

0:3.12 PD 3
v

A A
\/—\ % PD1| PD2|PD3

Input-File

@ @ PD1| PD2|PD3

1:3.10

‘ PD 3

[:3.11

1:3.12

\/-\

54191APL
Rys. 4: 3 stowa danych procesowych w zakresie pamieci PLC
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Reakcje Timeout
przy Polled I/0

Bit-Strobe I/0

Wymiana danych procesowych @

W pliku Output-File uktadu PLC znajdujg sie wyjsciowe dane procesowe, a w pliku
Input-File znajdujg sie wejsciowe dane procesowe uktadu PLC. Zgodnie z powyzszym
przyktadem, stowa danych wyjsciowych 0:3.10, 0:3.11 oraz 0:3.12 zostang
skopiowane do stowa wyjsciowych danych procesowych 1, 2 i 3 i przetworzone przez
falownik. Falownik przesle z powrotem 3 stowa wej$ciowych danych procesowych, ktére
skopiowane zostang do stéw wejsciowych 1:3.10, 1:3.11 i 1:3.12 sterowania PLC.

Jesli wybrana zostanie inna dlugos¢ danych procesowych, wowczas zakres pamieci
sterowania PLC musi zosta¢ odpowiednio powiekszony. Jesli przykladowo dtugosc
danych procesowych ustawiona zostata z wartoscig 10, wowczas nalezy przeprowadzic¢
konfiguracje dla 10 stow wyjsciowych danych procesowych oraz 10 stow wejsciowych
danych procesowych.

Reakcja Timeout wyzwalana jest przez opcje DFD11B. Czas reakcji Timeout musi
zosta¢ ustawiony przy pomocy Mastera, po utworzeniu potaczenia. W specyfikacji
DeviceNet mowa jest nie o czasie reakcji Timeout, lecz o Expected Packet Rate.
Expected Packet Rate obliczany jest w oparciu o czas reakcji Timeout wedtug
nastepujacej formuty:

tTimeout_Fanwnik = tCzas.Timeout_PoIled_lO =4x tExpected_Packet_Ralte_PolIed_lO

Expected Packet Rate moze zosta¢ ustawiony poprzez Connection Object Class 5,
Instance 2, Attribute 9. Zakres wartosci obejmuje od 0 ms do 65535 ms, Step 5 ms.

Expected Packet Rate dla potaczenia Polled 1/O przeliczony zostanie na czas Timeout
i pokazany w urzgdzeniu jako czas Timeout w parametrach P819.

W przypadku zniesienia potaczenia Polled I/O, czas Timeout pozostanie w urzadzeniu,
ktore po uptynieciu okreslonego czasu Timeout przejdzie w stan Timeout.

Czas Timeout nie moze by¢ zmieniany poprzez MOVITOOLS® lub klawiature DBG60B,
poniewaz jest on aktywowany tylko poprzez Bus.

Jesli przy Polled I/O-Messages wystapi Timeout, woéwczas ten typ potaczenia przejdzie
w stan Timeout. Naptywajgce komunikaty Polled I/O nie bedg wiecej przyjmowane.

Funkcja Timeout powoduje wyzwolenie ustawionej w falowniku reakcji Timeout.

Timeout moze zostac zresetowany poprzez Device-Net za pomoca operacji Reset dla
Connection Objects (Class 0x05, Instance 0x02, atrybut nieokreslony), poprzez
zniesienie potaczenia, poprzez operacje Reset dla obiekiow Identity (Class 0x01,
Instance 0x01, atrybut nieokreslony) lub poprzez Reset-Bit w stowie sterujgcym.

Komunikaty Bit-Strobe /O nie sg zawarte w profilu urzadzenia Feldbus SEW.
Przedstawiajg one wymiane danych procesowych charakterystyczng dla DeviceNet.
Nastepuje przy tym przestanie Broadcast-Message od Mastera z diugoscia 8 bajtéw
(= 64 bit). Dla kazdego urzadzenia abonenckiego, w zaleznosci od adresu jego staciji
przyporzadkowany jest jeden bit w tym komunikacie. Wartos¢ bitu moze wynosi¢ 0 lub
1 umozliwiajgc wyzwolenie dwéch réznych reakcji w urzadzeniu odbiorczym.

Wartos¢ bitu | Znaczenie LED BIO

0 Odestanie tylko wejsciowych danych procesowych Pali sie na zielono

1 Wyzwolenie reakcji Feldbus Timeout oraz odestanie wejsciowych | Pali sie na zielono
danych procesowych
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Uwaga:

Dla rozréznienia funkcji Timeout, wyzwalanej poprzez telegram Bit-Strobe
w przeciwienstwie do prawdziwej reakcji Timeout potaczenia, stuzy dioda LED BIO
w czesci frontowej opcji DFD11B. Dioda LED BIO zapali sie na zielono, jesli poprzez
telegram Bit-Strobe wyzwolony zostanie Timeout.

Jesli dioda LED BIO pulsuje na czerwono, wéwczas potaczenie Bit-Strobe znajduje sie
w stanie Timeout, przez co zadne telegramy Bit-Strobe nie sg wiecej przyjmowane.
Kazde urzadzenie abonenckie, ktére odebrato komunikat Bit-Strobe /O, przesle
odpowiedz zgodng =z aktualnymi wejsciowymi danymi procesowymi. Diugosc
wejsciowych danych procesowych odpowiada przy tym dtugosci danych procesowych
potaczenia Polled 1/0O. Dlugos¢ wejsciowych danych procesowych moze obejmowac
maksymalnie do 4 danych procesowych.

W ponizszej tabeli przedstawiono zakres danych telegramu Bit-Strobe-Request, ktory
obrazuje przyporzadkowanie urzgdzen abonenckich (= adres stacji) do bitéw danych.

Przykiad: Urzadzenie abonenckie wraz z adresem stacji (MAC-ID) 16 przetwarza tylko
Bit O w bajcie danych 2.

Byte 7 6 5 4 3 2 1 0
Offset
0 ID7 ID 6 ID5 ID 4 ID3 ID 2 ID 1 IDO
1 ID 15 ID 14 D13 ID 12 ID 11 ID 10 ID9 ID 8
2 ID 23 ID 22 ID 21 ID 20 ID 19 ID 18 ID 17 ID 16
3 ID 31 ID 30 ID 29 ID 28 ID 27 ID 26 ID 25 ID 24
4 ID 39 ID 38 D37 ID 36 ID 35 ID 34 ID 33 ID 32
5 ID 47 ID 46 ID 45 ID 44 ID 43 ID 42 ID 41 ID 40
6 ID 55 ID 54 ID 53 ID 52 ID 51 ID 50 ID 49 ID 48
7 ID 63 ID 62 1D 61 ID 60 ID 59 ID 58 ID 57 ID 56
PLC
Zakres adresu
Output-File
\/\
0:3.10 Adres stacji
0:3.11 |1 Bit 16 (MAC-ID) = 16
0:3.12
\/\

Input-File
(Y
1:3.10 ‘—F’DA’] PD 2
1:3.11 D3
1:3.12
\/‘\

54192APL
Rys. 5: Komunikaty Bit-Strobe /O

Na powyzszym rysunku pokazano zapisanie komunikatu Bit-Strobe 1/0O do stéw pamieci
0:3.10 do 0:3.13. Falownik przesle do PLC trzy stowa wejSciowych danych
procesowych, ktére zapisane zostang w Input-File do stéw wejsciowych 1:3.10 do I:3.12.
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Reakcje Timeout
przy Bit-Strobe I/O

Wymiana danych procesowych @

Uwaga:

Ustawiona poprzez przetgczniki DIP dtugo$¢ danych procesowych wptywa nie tylko na
dtugos¢ danych procesowych komunikatéw Bit-Strobe 1/0, lecz réwniez na komunikaty
Polled 1/0. Dtugos¢ danych procesowych komunikatéw Bit-Strobe 1/O moze wynosic¢
maksymalnie 4 stowa danych procesowych.

Reakcja Timeout wyzwalana jest przez opcje DFD11B. Czas reakcji Timeout musi
zosta¢ ustawiony przy pomocy Mastera, po utworzeniu potaczenia. W specyfikacji
DeviceNet mowa jest nie o czasie reakcji Timeout, lecz o Expected Packet Rate.
Expected Packet Rate obliczany jest w oparciu o czas reakcji Timeout wedtug
nastepujacej formuty:

trimeout_BitStrobe_I0 = 4 X tExpected_Packet_Rate_BitStrobe_IO

Moze on zosta¢ ustawiony poprzez Connection Object Class 5, Instance 3, Attribute 9.
Zakres wartosci obejmuje od 0 ms do 65535 ms, Step 5 ms.

Jesli przy Bit-Strobe 1/0O-Messages wystapi Timeout, wowczas ten typ potaczenia
przejdzie w stan Timeout. Naplywajace komunikaty Bit-Strobe /O nie beda wiecej
przyjmowane. Timeout nie zostanie przekazany dalej do falownika.

Timeout moze zostac zresetowany w nastepujacy sposob:

* poprzez DeviceNet za pomocg operacji Reset dla Connection Objects (Class 0x05,
Instance 0x03, atrybut nieokre$lony)

* poprzez zniesienie potaczenia

* poprzez operacje Reset obiektu Identity (Class 0x01, Instance 0x01, atrybut
nieokreslony)
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Wymiana danych parametréw

O

4.4

Kanaf

parametrow SEW

Rejestr Object
Class (Class 7)

Wymiana danych parametréw

Kanat danych parametrow SEW tworzy potaczenie, poprzez ktére mozliwa jest zmiana
lub odczyt parametréow w falowniku. Jest on przedstawiany na opcji DFD11B za pomocag
Explicit-Messages.

Dostep do kanatu danych parametréw SEW mozliwy jest poprzez rejestr obiektu
(Class 7) oraz obiekt parametru (Class 15).

Komunikacja z kanatem danych parametréw SEW nawigzywana jest przy pomocy
operacji Get_Attribute_Single i Set_Attribute_Single. Poniewaz ze wzgledu na swojg
specyfikacje rejestr obiektu dla DeviceNet ma mozliwos¢ tylko odczytu obiektéw INPUT
oraz odczytu i zapisu obiektéw OUTPUT, w ponizszej tabeli przedstawiono dostepne
mozliwosci dla nawigzywania komunikacji z kanatem parametrow.

Uzyskana operacja MOVILINK® przy

Instance INPUT / OUTPUT
Get_Attribut_Single Set_Attribut_Single

1 INPUT READ niewazny
2 OUTPUT READ WRITE
3 OUTPUT READ WRITE VOLATILE
4 INPUT READ MINIMUM niewazny
5 INPUT READ MAXIMUM niewazny
6 INPUT READ DEFAULT niewazny
7 INPUT READ SCALING niewazny
8 INPUT READ ATTRIBUTE niewazny
9 INPUT READ EEPROM niewazny
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Rys. 6: Opis kanatu parametrow
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W ponizszej tabeli przedstawiono atrybuty (kolumna "Attribute") dla o$miu instanciji
(kolumna "Instance") obiektu rejestru.

Class | Instance Attribute | Get | Set | Typ Typ/wartos¢é Znaczenie
0x07 | 0x01 1 X BOOL 0/1 Bad Flag
(Read) 2 X BOOL 0 (Input) Direction
3 X UINT 16 bitow Size
4 X X ARRAY | 2 Byte Index Data
BITS 4 Byte Data
0x02 1 X BOOL 01 Bad Flag
(Read/Write) 2 X BOOL | 1 (Output) Direction
3 X UINT 48 bitow Size
4 X X ARRAY | 2 Byte Index Data
BITS 4 Byte Data
0x03 1 X BOOL 01 ' Bad Flag
(Read/Write-Volatile) -, X BOOL 1 (Output) Direction
3 X UINT 16 bitow Size
4 X X ARRAY | 2 Byte Index ' Data
BITS 4 Byte Data
0x04 1 X BOOL 01 Bad Flag
(Read Minimum) 2 X BOOL 1 (Output) Direction
3 X UINT 16 bitow Size
4 X X ARRAY 2 Byte Index Data
BITS 4 Byte Data
0x05 1 X BOOL 01 Bad Flag
(Read Maxinuimj 2 X BOOL 1 (Output) . Direction
3 X UINT 16 bitow Size
4 X X ARRAY 2 Byte Index Data
BITS 4 Byte Data
0x06 1 X BOOL 01 Bad Flag
(Read Defaull) 2 X BOOL 1 (Output) Direction
3 X UINT 16 bitow Size
4 X X ARRAY 2 Byte Index Data
BITS 4 Byte Data
0x07 1 X BOOL 0/1 Bad Flag
(Read Scaling) 2 X BOOL 1 (Output) Direction
3 X UINT 16 bitow ' Size
4 X X ARRAY | 2 Byte Index Data
BITS 4 Byte Data
0x08 1 X BOOL 01 Bad Flag
(Read Attribute) 2 X BOOL 1 (Output) Direction
3 X UINT 16 bitéw ' Size
4 X X ARRAY | 2 Byte Index Data
BITS 4 Byte Data
0x09 1 X BOOL 01 ' Bad Flag
{Read EEPROM) 2 X BOOL 1 (Output) Direction
3 X UINT 16 bitow Size
4 X X ARRAY | 2 Byte Index ' Data
BITS 4 Byte Data
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C &9,

Objasdnienia do
atrybutéw

Przyktad

» Atrybut 1 Bad Flag sygnalizuje, czy w przypadku wczesniejszej operacji wystgpit btgd

« Atrybut 2 przedstawia kierunek instanc;ji

* Atrybut 3 podaje dtugosé danych w bitach

* Atrybut 4 przedstawia dane parametrow. Sktadajg sie one z indeksu (2 bajty)

i danych (4 baijty)

Operacje Get_Attribut_Single oraz Set Attribut_Single wspierajg proces przesyfania.

Serwis Kodowanie Znaczenie
Get_Attribut_Single 0xO0E Odczyt atrybutu
Set_Attribut_Single 0x10 Zapis atrybutu

Zatozeniem jest, iz parametr Opis warto$ci zadanej PA1 (Index 8304 = 2070;,.,) ma
zostac zapisany z wartoscig SEOWO STERUJACET1 (9). W ponizej tabeli przedstawiony
zostat format danych dla parametru telegramu Request.

Byte Offset
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Funkcja | MAC-ID | Serwis @ Class | Instance | Attribute | Spis haset Dane
Wartosé Low High LSB MSB
PrZVHad 01hex 1Ohex 07hex 02hex 04hex 70hex 2Ohex 09hex 00hex 00hex 00hex
W ponizej tabeli przedstawiony zostat format danych dla parametru telegramu
Response.
Byte Offset
0 1 2 3 4 5 6 7
Funkcja MAC-ID Serwis Spis haset Dane
Wartos¢ Low High LSB MSB
Przyktad 07hex 90hex 70hex 20hex 09hex O0hex | 00pex O0hex
PLC
Zakres adresu
Dane wyjsciowe
\/’\
Header Header
(operacja, Class...)
Index = 2070h Index
Dane slowa-Low| Dane stowa-Low
=0009h ]
Dane stowa-High| Dane stowa-High .
=0000h
W %‘Header‘lndex‘ Dane ‘|:>
b o
anewercuowe@derlndex Dane ‘ <;
Header Header
(operacja, Class...)
Index = 2070h Index
Dane sfowa-Low|, Dane stowa-Low
=0009h
Dane stowa-High Dane stowa-High
=0000h N
\ﬁ
54183APL

Rys. 7: Wymiana danych parametrow
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Parametr Object
Class (Class15)

Ogolny kanat
danych
parametrow SEW

Zapis lub odczyt
parametrow
Feldbus

Za pomocg parametru Object mozliwe jest nawigzanie komunikacji z parametrami
Feldbus falownika, bezposrednio poprzez instancje. W celu zachowania specyfikacji
DeviceNet, format danych odbiega w przypadku tych instancji od profilu urzadzenia
Feldbus SEW. Istnieje rowniez mozliwos¢ nawigzania komunikacji ze wszystkimi
parametrami falownika poprzez obiekt parametru. Do tego celu zarezerwowane sg
instancje 1 do 9.

Oprogramowanie RSNetWorx umozliwia przeprowadzenie parametryzacji falownika
przy pomocy obiektu parametrow. Poniewaz w pliku EDS nie wszystkie parametry sg
wylistowane, dlatego w obiekcie parametru zdefiniowane zostaty 2 instancje, ktére
odzwierciedlajg kanat danych parametrow SEW wraz z operacjami MOVILINK®.

Nr | Grupa Nazwa Uwaga
1 SEW-Parameter-Channel = SEW-Param.-Index Indeks parametru
2 SEW-Parameter-Channel = SEW-Read/Write Odczyt lub zapis parametru

Aby odczyta¢ lub zapisa¢ parametr, nalezy najpierw opisa¢é SEW-Param.-Index z
zgdanym indeksem. Nastepnie dane parametréw SEW mogg zosta¢ odczytane lub
zapisane poprzez instancje 2. Aby zapisa¢ lub odczyta¢ parametr, nalezy
przeprowadzic¢ 2 operacje.

Format danych operacji SEW-Read/Write, SEW-Read/WriteVo, SEW-Minimum,
SEW-Maximum, SEW-Default, SEW-Scaling oraz SEW-Attribute jest zgodny z profilem
komunikacyjnym SEW MOVILINK®.

Parametry niezbedne dla pracy z Feldbus, zostaly bezposrednio wprowadzone do
obiektu parametru. Mozna nawigza¢ z nimi komunikacje bezposrednio przy pomocy
instanciji.

Nr Grupa Nazwa Znaczenie

3R Device Identiication | Numer katalogowy urzadzenia

4 Control source Zrédio sterowania

5 Setpoint source Zrédto wartosci zadanych

6R PD Configuration |Konfiguracja danych procesowych

7 Setp.descr.PO1 Obsadzenie stéw procesowych danych wyjsciowych dla PD1
8 Setp.descr.PO2 Obsadzenie stéw procesowych danych wyjsciowych dla PD2
9 Setp.descr.PO3 Obsadzenie stéw procesowych danych wyjsciowych dla PD3
10 Device Parameter Act.v.descr. PI1 Obsadzenie stéw procesowych danych wejsciowych dla PD1
11 Act.v.descr. PI2 Obsadzenie stéw procesowych danych wejéciowych dla PD2
12 Act.v.descr. PI3 Obsadzenie stéw procesowych danych wejéciowych dla PD3
13 PO Data Enable Zezwolenie dla danych procesowych

14 Timeout response | Reakcja Timeout

15R Fieldbus Type Typ Feldbus

16R Baud rate Szybkos$¢ przesytu poprzez przetgczniki DIP

17R Station address MAC ID poprzez przetaczniki DIP

R = Read only
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Wyjsciowe dane Wyjsciowe dane procesowe, ktére przesytane sg z uktadu sterowania, mogg byc¢

Wymiana danych parametréw @

Znaczenie

Monitor stowa wyjsciowych danych procesowych 1

Monitor stowa wyjsciowych danych procesowych 2

Monitor stowa wyjsciowych danych procesowych 3

Monitor stowa wyjsciowych danych procesowych 4

Monitor stowa wyjsciowych danych procesowych 5

Monitor stowa wyjsciowych danych procesowych 6

Monitor stowa wyjsciowych danych procesowych 7

Monitor stowa wyjsciowych danych procesowych 8

Monitor stowa wyjsciowych danych procesowych 9

Monitor stowa wyjsciowych danych procesowych 10

procesowe nadzorowane w tym parametrze.

monitora

(PO-Monitor) Nr Grupa Nazwa
18R PO1 setpoint
19R PO2 setpoint
20R PO3 setpoint
21R PO4 setpoint
22R PO5 setpoint

PO-Monitor
23R POB6 setpoint
24R PO7 setpoint
25R PO8 setpoint
26R POO09 setpoint
27R PO10 setpoint
R = Read only

Wejsciowe dane Wejsciowe dane procesowe, kitdre przesytane sg do uktadu sterowania, mogg byc¢

procesowe nadzorowane w tym parametrze.

monitora

(PI-Monitor) Nr Grupa Nazwa Znaczenie
28R PI1 actual value Monitor stowa wejsciowych danych procesowych 1
29R PI2 actual value Monitor stowa wejsciowych danych procesowych 2
30R PI3 actual value Monitor stowa wejsciowych danych procesowych 3
31R Pl4 actual value Monitor stowa wejsciowych danych procesowych 4
32R PI-Monitor PI5 actual value Monitor stowa wejsciowych danych procesowych 5
33R P16 actual value Monitor stowa wejsciowych danych procesowych 6
34R PI7 actual value Monitor stowa wejsciowych danych procesowych 7
35R PI8 actual value Monitor stowa wejsciowych danych procesowych 8
36R PI9 actual value Monitor stowa wejsciowych danych procesowych 9
37R PI10 actual value Monitor stowa wejsciowych danych procesowych 10

R = Read only

Skalowanie oraz wizualizacja w obrebie telegramu odpowiada specyfikacji DeviceNet i

tym samym nie jest identyczne z profilem komunikacyjnym SEW.
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@ Kody powrotne parametryzacji

4.5 Kody powrotne parametryzacji

Kody powrotne
charakterystyczne
dla SEW

Kody powrotne
dla DeviceNet

Timeout
komunikatow
Explicit

28

Kody powrotne, ktére przesytane sg z powrotem przez falownik w przypadku btednej
parametryzacji, opisane zostaty w podreczniku "Profil urzadzenia Feldbus SEW" i nie
stanowig integralnej czesci niniejszej dokumentacji. W powigzaniu z DeviceNet kody
powrotne odestane zostang w innym formacie. W ponizszej tabeli przedstawiono
przyktad formatu danych dla parametru telegramu Response.

Byte Offset
0 1 2 3
Funkcja MAC-ID Service-Code [=94hex] | General Error Code Additional-Code
Przyktad 01hex 94 hex 1Fhex 10hex

+ Service-Code dla telegramu btedu wynosi zawsze 94,

* General Error Code dla kodu powrotnego charakterystycznego dla falownika wynosi
zawsze 1F,,, = bfad charakterystyczne innego producenta

+ Additional Code jest identyczny z opisanym w Podreczniku profilu urzgdzenia
Feldbus SEW kodem Ad(ditional Code

« W tabeli przedstawiono charakterystyczny dla innego producenta btad
10pex = Niedozwolony indeks parametru.

Jesli podczas przesytania nie zachowany zostanie format danych lub wykonana
zostanie nieimplementowana operacja, wowczas kody powrotne, charakterystyczne dla
DeviceNet, dostarczone zostang w telegramie btedu. Kodowanie tych kodéw
powrotnych opisane zostato w specyfikacji DeviceNet (— rozdziat "Zatgcznik").

Reakcja Timeout wyzwalana jest przez opcje DFD11B. Czas reakcji Timeout musi
zosta¢ ustawiony przy pomocy Mastera, po utworzeniu potaczenia. W specyfikacji
DeviceNet mowa jest nie o czasie reakcji Timeout, lecz o Expected Packet Rate.
Expected Packet Rate obliczany jest w oparciu o czas reakcji Timeout wedtug
nastepujacej formuty:

tTimeout_ExpIicitMessages =4x tExpected_Packet_Rate_EpricitMessages

Moga one zosta¢ ustawione poprzez Connection Object Class 5, Instance 1, Attribute 9.
Zakres wartosci obejmuje od 0 ms do 65535 ms, Step 5 ms.

Jesli dla komunikatu Explicit wystapi Timeout, wéwczas dany rodzaj potgczenia dla
Explicit-Messages zostanie automatycznie zniesiony, o ile potaczenia Polled I/O lub
Bit-Strobe nie znajduja sie w stanie ESTABLISHED. Jest to standardowe ustawienie dla
DeviceNet. Aby mozliwa byta ponowna komunikacja za pomocg Explicit-Messages,
nalezy dla tych komunikatéw utworzyé na nowo potaczenie. Timeout nie zostanie
przekazany dalej do falownika.
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5 Przykiad aplikacji z PLC typ SLC500

RSLogic500 dla SLC

Konfiguracja instalacji
9324-RLO300END

DeviceNet
Zasilacz = 2 =3 X
RS232C
1 74I—CP3 1747»€P3
] 16 16 DeviceNet 16 16
Zasilacz SLC500 Wyj $cia Wej$cia  Scanner Adapter Wejscia Adapter Wejscia
~
g U gmer | (O jeen | B
© ] EEEE | _ O mEEE | o
g m|izlgl | g
P = = £y
3 —_— =k —_— o
—| R |=| |[&¢
: ="t =%
1746-P2 1747-1542 1747-SDN 1746-1B16 1746-OB16 1794-ADN 1794-1B16 1794-ADN 1794-OV16
onrni‘k @ @ @ Opornik
ERERERIIRY DeviceNet (przewod zdalny 1485C-P1-A50) OB

1485A-C2 1485A-C2

[ b
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Rys. 8: Konfiguracja instalacji PLC

Wykorzystywane sg nastepujace urzgdzenia:

Urzadzenie jest MAC-ID
SLC5/04 -
DeviceNet Scanner 1747-SDN 1

Modut INPUT z 32 wejsciami -
Modut OUTPUT z 32 wyjsciami -

Adapter DeviceNet z modutem Input i 16 wejsciami 1
DeviceNet z modutem Output i 16 wyjsciami 10
MOVIDRIVE® MDX61B z DFD11B 8
MOVIDRIVE® MDX61B z DFD11B 0
MOVIDRIVE® MDX61B z DFD11B 4
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Za pomocg oprogramowania DeviceNet-Manager utworzone zostaty nastepujace zakresy pamieci:

Rk dh gk ko kb b b kb b b b b b I I R I I b I I I I i S I I I I I I I I I I I

1747-SDN Scanlist Map

Discrete Input Map:
15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00

1:3.000 R R R R R R R R R R R R R R R R Stowo statusowe skanera

1:3.001 "”7T 71T 71T 71T 71T 71T 1T 11T 11 11T 11 11 11 1M 11 11 Dane procesowe z urzadzenia 11
1:3.002 7”17 17T 1T 1 1 11 11 11 11 11 11 11 1 1 11 11 Dane procesowe z urzadzenia 11
1:3.003 i0 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 Dane procesowe z urzgdzenia 10
1:3.004 i0 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 Dane procesowe z urzadzenia 10
1:3.005 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PED1 urzadzenie 8 Polled 10
1:3.006 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PED2 urzadzenie 8 Polled 10
1:3.007 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PEDS3 urzadzenie 8 Polled IO
1:3.008 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PED1 urzadzenie 8 Bit-Strobe I/O
1:3.009 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PED2 urzadzenie 8 Bit-Strobe I/O
1:3.010 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PED3 urzadzenie 8 Bit-Strobe I/O
1:3.011 00 00 00 OO OO0 00 OO OO OO OO 00O 00 OO OO OO OO0 PED1 urzadzenie O Polled 10
1:3.012 00 00 00 00O OO0 00O OO OO OO 00 00 00 OO OO OO0 00 PED2 urzadzenie O Polled 1O
1:3.013 00 00 00 00O OO 00 OO OO OO OO0 00O 00 OO OO OO OO0 PEDS3 urzadzenie 0 Polled 1O
1:3.014 00 00 00 00 00 00 00 00 OO0 00 00 00 00 00 00 00 PED1 urzadzenie 0 Bit-Strobe I/O
1:3.015 00 00 00 00 00 00 00 OO 00 00 00 00 00 00 00 OO0 PED2 urzadzenie O Bit-Strobe I/O
1:3.016 00 00 00 00 OO0 00 00 OO0 00 00 00 OO 00 00 00 OO0 PED3 urzadzenie 0 Bit-Strobe I/O
1:3.017 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 PED1 urzadzenie 4 Polled 10
1:3.018 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 PED2 urzadzenie 4 Polled IO
1:3.019 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 PEDS3 urzadzenie 4 Polled 10
1:3.020 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 PED1 urzadzenie 4 Bit-Strobe I/O
1:3.021 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 PED2 urzadzenie 4 Bit-Strobe /O
1:3.022 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 PED3 urzadzenie 4 Bit-Strobe I/O

Discrete Output Map:
%5 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00

0:3.000 R R R R R R R R R R R R R R R R Stowo statusowe skanera

0:3.001 "”7T 71T 1T 71T 71T 71T 1 11T 11 11 11 11 11 1 11 11 Dane procesowe do urzagdzenia 11
0:3.002 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 Dane procesowe do urzadzenia 10
0:3.003 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PAD1 urzadzenie 8 Polled O
0:3.004 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PAD2 urzadzenie 8 Polled IO
0:3.005 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PAD3 urzadzenie 8 Polled IO
0:3.006 00 00 00 00 OO0 00 OO OO OO 00O 00 00 OO OO 00 00 PAD1 urzadzenie O Polled IO
0:3.007 00 00 00O OO0 OO0 OO OO OO 0O OO OO 00O 00 OO0 00 00 PAD2 urzadzenie O Polled IO
0:3.008 00 00 00O OO0 OO0 OO OO OO 00O OO OO 00O OO OO0 00 00 PADS3 urzadzenie O Polled IO
0:3.009 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 PAD1 urzadzenie 4 Polled IO
0:3.010 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 PAD2urzadzenie 4 Polled IO
0:3.011 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 PADS3 urzadzenie 4 Polled IO
0:3.012 - . . - . - e e « =« =« w« . . Bit-Strobe dla urzadzenia 8

Dane Bit-Strobe sg w przeciwiehstwie do danych Polled I/O przedstawiane w postaci pogrubionej.
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5.1  Wymiana Polled I/O (danych procesowych)

Cel Zaktadamy iz program powinien umozliwi¢ przestanie do MOVIDRIVE® MDX61B
danych procesowych i prace silnika z r6zng predkoscig obrotowg. Przebieg programu
przedstawiony zostat na ponizszym rysunku.

Rys. 9: Przebieg programu

START

h 4

Zyklus 0

Drehzahl = 1000 U/min,
Freigabe

4

Zyklus 1

Drehzahl = 0 U/min,
Schnellstopp

4

Zyklus 2

Drehzahl = -400 U/min,
Freigabe

4

Zyklus 3

Drehzahl = 0 U/min,
Schnellstopp

54178APL

Aby przeprowadzi¢ wymiane danych procesowych, nalezy w falowniku MOVIDRIVE®
MDX61B ustawi¢ parametry, ktére przedstawione zostaty w ponizszej tabeli.

Nr menu Spis haset = Parametr Wartos¢

100 8461 Zrédto wartosci zadanych Fieldbus

101 8462 Zrodto sterowania Fieldbus

870 . 8304 . Opis wyjsciowych danych procesowych 1 . Stowo sterujace 1
871 8305 Opis wyjsciowych danych procesowych 2 Predkos$¢ obrotowa
872 8306 Opis wyj$ciowych danych procesowych 3 Brak funkgiji

873 . 8307 . Opis wyjsciowych danych procesowych 1 . Stowo statusowe 1
874 8308 Opis wyjsciowych danych procesowych 2 Predkos$¢ obrotowa
875 8309 Opis wyj$ciowych danych procesowych 3 Brak funkciji

876 8622 ' Zezwolenie dla danych PA TAK

MOVIDRIVE® MDX61B pracuje tylko w trybie Feldbus i moze odbiera¢ dane

procesowe. Teraz moze zostaé zapisany program dla SLC500.
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Przykiad aplikacji z PLC typ SLC500
Wymiana Polled 1/O (danych procesowych)

Crenrice et Eomnpramilatis
0:3.00
oo T, —
1747.5DH
Stamanaechine fir Drebmichmgbordralls
S2:407 E3:10 -ATD
o001 02R Add
Soarce £ B3
0noooooaaooooo 0=
Soarce B 1
1=
Dest. B33
Q0000000000 o=
Buegabe des Pustands der Stamismaschine a0f die Snsgings
) LIRS
ooz Tlomre
Sonamee B3:2
Q00000000000 1=
Dect. a:1.0
1=
Falls Soctand = 3, darm ma Bastand 0 wrechee b
——GRT —— ——hI0w
il Greater Than (ie=E) e
Sonarce & B2 Sonarce 1]
Q000000000003010= 0=
Soarce B 3 Diact. Bz
3= 0noooooaaooooo 0=
01912ADE
W rutynie O (wiersz programu 0) ustawiany jest bit wyjsciowy 0:3.0/0 i tym samym
uruchamiana jest komunikacja DeviceNet (— Opis skanera DeviceNet).
Rutyna 1 i 3 obstugujg maszyne stanu, za pomocg ktorej realizowane sg stany O ... 3.
Aktualny stan zostanie zapisany w rutynie 2 na wyjscia O:1.0 modutu Output dla uktadu
SLC500.
Na ponizszym rysunku przedstawiono wyjscie wartosci danych parametréw do zakresu
pamieci skanera.
Falls Buctand = 3, daren @1 Sactand 0 wrechceln
——GRT —— ——hIowr
il Greater Than (i=E) Mowee
Sonarce & B3 Soarce 1]
Q000000000000310= 0=
Soarce B 3 Diast B3
3= Qooaooooo000o010=
Arstand 0: Motor starten, Drehimabl = 1000 Anik
—EQU —————— —— IOV
o004 Equal Tliore
Senrce 4 B3 Sorrce 3
oo0000o0oooaaL10= G
Soaree B 1] Diact 033
0= 0=
—hI0%
Rllomrs
Sonarce 000
S000=
Drest 034
Q=
Bactand 1: Motor stoppen
——EQU ——————— — 0w
s Fqual e
Sonarce & B3 Sonarce 1}
Q000000000000310= 0=
Soarce B 1 Diast 033
1= 0=
——hIow
Do
Soumrce 1]
0=
Diast 034
0=
01913ADE
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Przyktad aplikacji z PLC typ SLC500
Wymiana Polled 1/O (danych procesowych)

ooz

0o

W rutynie 4 utworzony zostanie stan 0. Przy takim stanie do zakresu pamieci O:3.3,
ktéry symbolizuje stowo wyjsciowych danych procesowych 1, wpisana zostanie cyfra 6
(ZEZWOLENIE). W zakresie pamieci O:3.4 (stowo wyjsciowych danych procesowych 2)
zapisana zostanie liczba 5000, ktéra symbolizuje wartos¢ 1000 min~". Tym samym
silnik pracuje z 1000 obrotow.

W rutynie 5 tworzony jest stan 1. Przy takim stanie do zakresu pamieci O:3.3, ktéry
symbolizuje stowo wyjéciowych danych procesowych 1, wpisana zostanie cyfra 0
(SZYBKIE ZATRZYMANIE). W zakresie pamieci O:3.4 (stowo wyjsciowych danych
procesowych 2) zapisane zostanie 0, ktére symbolizuje warto$¢ 0 min~". Spowoduje to
wytgczenie silnika w trybie szybkiego zatrzymania. Stany 2 i 3 przetwarzane sg
podobnie jak stany 0 i 1, i dlatego nie sg wiecej objasniane.

Na ponizszym rysunku pokazano, jak aktualna warto$¢ rzeczywista urzadzenia
z adresem 8, zawartym zakresie pamieci |:3.6 (stowo wejsciowych danych procesowych
2), mnozona jest ze statym wspétczynnikiem (tu z liczbg 1) i wpisywana jest do
wyjsciowego zakresu pamieci 0:3.7 (stowo wyjsciowych danych procesowych
2 urzadzenia z adresem 0).

Dalej kontynuowany jest zapis stowa wyjsciowych danych procesowych 1 z adresem
urzadzenia 0 (O:3.6) z wartoscig 6 (ZEZWOLENIE). Nastepnie urzgdzenie z adresem 0
bedzie podazaé za rzeczywistg predkoscig obrotowg z sygnatem zezwolenia od
urzadzenia z adresem 8.

Ietposition won Blotor 1 rach Botor 2 schuicker,
ML ———
Dbultiply
Sonarce 4 L3a
0=
Source B 1
1=
Dest 0:37
0=
L
Tlomre
Smirce f
e
Diast. 036
6=
END —
01914ADE
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Przyktad aplikacji z PLC typ SLC500
Wymiana Bit-Strobe 1/O

5.2
Cel

Wymiana Bit-Strobe I/O

W ponizszym programie majg zosta¢ wywotane wejsciowe dane procesowe z falownika
MOVIDRIVE®. Aby przeprowadzi¢ wymiane danych procesowych, nalezy ustawié
w falowniku parametry, ktére przedstawione zostaty w ponizszej tabeli.

34

Nr menu Spis haset | Parametr Wartos¢

100 8461 Zrédto wartosci zadanych Fieldbus

101 8462 Zrédto sterowania Fieldbus

870 . 8304 . Opis wyj$ciowych danych procesowych 1 Stowo sterujace 1
871 8305 Opis wyjsciowych danych procesowych 2 Predkos$¢ obrotowa
872 8306 Opis wyjsciowych danych procesowych 3 Brak funkc;ji

873 . 8307 . Opis wyj$ciowych danych procesowych 1 Stowo statusowe 1
874 8308 Opis wyjsciowych danych procesowych 2 Predkos$¢ obrotowa
875 8309 Opis wyjsciowych danych procesowych 3 Brak funkgc;ji

876 8622 ' Zezwolenie dla danych PA TAK

831 8610 Reakcja Timeout magistrali polowej Szybkie zatrzym. / Ostrzez.

MOVIDRIVE® pracuje tylko w trybie Feldbus i moze odbiera¢ dane procesowe. Teraz
moze zostac zapisany program dla SLC500.

[Devicelet Korraromiliation starten
0:3.00
],
1747-5DH
Strobe-EBit setmervpmicicetaom
L3.am 0:3.120
gl — — —
1747-5DH 1747-5DH
Tebrerte wom Crerét af die Snszinge des I00s schredben
—hI0W
002 Tl
Sonrce JEER}
0=
Drest 032
0=
——I0w
Tollcwre
Soumce Lz0
0=
Drest. 0:1.0
0=
0003 EHD T —|
01915ADE

W rutynie 0 nastepuje zezwolenie dla komunikacji DeviceNet.

W rutynie 1, w zaleznosci od bitu Input 1:3.2/0 (od modutu DeviceNet-Input) ustawiony
zostanie Strobe-Bit urzadzenia 8.

W rutynie 2, stowo wejsciowych danych procesowych 1 (1:3.8) zostanie skopiowane
poprzez stowo zapisu 0:3.12 do modutu DeviceNet-Output, a stowo wejsciowych
danych procesowych 2 (1:3.9) zostanie skopiowane poprzez stowo zapisu O:1.0 do
modutu SLC500-Output.
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Przyktad aplikacji z PLC typ SLC500
Wymiana Explicit-Messages (dane parametrow)

5.3 Wymiana Explicit-Messages (dane parametrow)

Cel W tym programie nalezy wykona¢ wymiane danych parametréw pomiedzy uktadem
sterowania a falownikiem.

Wymiana danych procesowych pomiedzy falownikiem a SLC500 realizowana jest za
pomoca M-Files (— Instrukcja instalacji DeviceNet-Scannermodul).

W obrebie M-Files zarezerwowany jest zakres pamieci od stowa 224 do 255 dla
komunikatéw Explicit-Messages. Struktura zakresu pamieci przedstawiona zostata na

ponizszym rysunku.

Explicit Message Body

TXID cmd/status
T ©
£
39 & Podtaczenie Wielko$¢
O3

Operacja MAC-ID

Class

Instance

Attribute

Dane

Stowo 224

Stowo 225

Stowo 226

Stowo 227

Stowo 228

Stowo 229

Stowo 230

Stowo 255

Zakres pamieci dzieli sie na dwa obszary.

» Glowica przesytajaca (3 stowa)

» Explicite Message Body

54172APL

Ponizej opisane zostaty szczegdtowo zakresy pamieci w obrebie plikow M-File.

Zakres pamieci Funkcja Dlugos¢ Wartos¢ | Opis
Glowica przesylajaca | cmd/status — ponizsza | cmd: Wprowadzenie kodow
tabela operacyjnych
status: Wprowadzenie statusu
przesytania
TXID 1..255 Podczas przygotowywania lub
tadowania zadania do skanera, program
procesora SLC5 przyporzadkowuje
TXID do operaciji przesytu.
Wielkosc PO V2stowa '3 59 \wielkosé Explicit Message Body
(w bajtach!)
Potaczenie 0 Przytacze DeviceNet (=0)
Operacja OEhex Get_Attribute_Single (Read)
10hex Set_Attribute_Single (Write)
05hex Reset
itp. dalsze operacje zgodnie ze specyfikacjg
DeviceNet
Explicit Message Body | Class DeviceNet Class
Instance po 1 stowie 0...255 DeviceNet Instance
Attribute DeviceNet Attribut
Dane 0..26stow |0...65535 |Zawartos¢ danych

Podrecznik — MOVIDRIVE® MDX61B Ztgcze Feldbus DFD11B DeviceNet
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Przykiad aplikacji z PLC typ SLC500
Wymiana Explicit-Messages (dane parametrow)

W ponizszych tabelach przedstawione zostaty kody operacyjne i statusowe.
Kody operacyjne:

Kod operacyjny (cmd) | Opis
Zignoruj blok przesytu

Wykonaj blok przesytu

Status odebrania operacji przesytu

Zresetowac¢ wszystkie operacje przesytu dla Client/Server

Whytaczy¢ operacje przesytu z kolejki oczekiwania

a/bhlw N~ O

.. 255 zarezerwowany

Kody statusowe:

Status wezla sieci (status)  Opis

0 Zignoruj blok przesytu

1 Operacja przesytu zostata pomysinie zakonczona

2 Operacja przesytu w toku

3 . Bfad — urzadzenie Slave nie jest umieszczone na liscie odczytu
4 Btad — Slave jest offline

5 Btad — potaczenie DeviceNet z siecig jest dezaktywowane (offline)
6 . Btad — Transfer TXID nieznany

7 Nie wykorzystywany

8 Bfad — btedny kod operacyjny

9 . Biad — przepetnienie buforu skanera

10 Btad — inna operacja przesytu Client/Server jest w toku

1" Btad — brak potaczenia z urzadzeniem Slave

12 . Bfad — odpowiedz jest zbyt dluga dla danego bloku

13 Btad — nieprawidtowe podtaczenie

14 Btad — ustalono nieprawidtowg wielkosé

15 ' Blad — zajete

16 ... 255 Zarezerwowany
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Przyktad aplikacji z PLC typ SLC500 —| 5

Wymiana Explicit-Messages (dane parametrow) SEEE

Pliki M-Files dzielone sa na pliki zadania (MO-File) i pliki odpowiedzi (M1-File). Przesyt
danych przedstawiony zostat na ponizszym rysunku.

PLC L

SLC500 Scanner 1747-SDN

Zadanie Scanner MOVIDRIVE® MDX61B
blokuapmesyla_ Zadanie

j kolejki - Dsyy

facese oczekiwania P [ )

Odczyt schematu Zadania procesowe
stykow

i odpowiedzi

iedz Scanner
Odpowiedz er
bloku przesyta- Odpowiedz
jacego Kolejka
oczekiwania

54175APL
Rys. 10: Przesytanie Explicit Message

Aby przy uzyciu kanatu danych parametrow SEW mozliwy byt odczyt (instancja 1 do 9)
lub zapis (instancja 2 i 3) parametrow falownika, nalezy zastosowac rejestr dla obiektu
Class (7hey). Zakres danych dzielony jest przy tym na indeks (1 stowo) oraz na dane
parametréw (2 stowa).

TXID cmd/status Stowo 224
g ¢
=>©
88 & | Podiaczenie | Wielkos¢ Stowo 225
o5
Operacja MAC-ID Stowo 226
Class Stowo 227
&
! Instance Stowo 228
(0]
g Attribute Stowo 229
]
=z Index Stowo 230
(&)
2
o Stowo danych Low (HEX) Stowo 231

Stowo danych High (HEX) Stowo 232

54177APL
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5 e Przykiad aplikacji z PLC typ SLC500
EEEE Wymiana Explicit-Messages (dane parametrow)

W programie przyktadowym, za pomoca pliku Integer-File (N-File — ponizszy rysunek)
rezerwowany jest zakres danych, w ktérym zapisywane bedg dane plikéw MO/M1-Files.

S [=] E3

02149AXX

W N7:0 do N7:8 znajduje sie telegram danych, ktéry ma zostaé uzyty. W N7:10 do N7:15

znajdujg sie dane, ktore zostaty odebrane.

Diugos¢ stowa Request
Funkcja Wartos¢
TXID 1

! cmd 1 = aktywacja
Potaczenie 0

2 Wielko$¢ 8

3 Operacja Ehex = Read Request
MAC_ID 8

4 Class 7

5 Instance 1

6 Attribute 4

7 Data 1 2070pex

8 Data 2 Ohex

9 Data 3 0

Dlugos¢ stowa Response
Funkcja Wartos¢
TXID 1

! status 1 = pomysinie
Potaczenie 0

2 Wielko$é 6
Operacja 8hex = Read Response

3 MAC_ID 8
Data 1 2070pey
Data 2 9hex
Data 3 0

38
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Przyktad aplikacji z PLC typ SLC500

Wymiana Explicit-Messages (dane parametrow)

oons

il

ooy

ooong

Podrecznik — MOVIDRIVE® MDX61B Ztgcze Feldbus DFD11B DeviceNet

Kanat parametrow danych SEW moze nawigza¢ komunikacje poprzez Class 7, Instance

1 ... 9 oraz Attribute 4 (— Deklaracja zgodno$ci).

W rutynie 5, wraz z wzrastajagcym sygnatem bitu B3:0/1, kopiowanych jest 9 bajtow,
zaczynajac od N7:0, do pliku MO-File. Pozwala to na rozpoczecie odczytu parametru
8304 (2070y,¢y)- Na koniec, w rutynie 6 nastapi oczekiwanie na wzrost sygnatu Scanner-
Status-Bits 1:3.0/15. 1:3.0/15 sygnalizuje obecnos¢ danych. Pozwala to na zresetowanie

profilu zadania B3:0/1.

Nalezy teraz wpisac jeszcze dane odbiorcze do pliku N-File. W tym celu zapisywanych

jest 9 stéw dla M-Files N7:10...19.

e M Rk Hedlie ]
Schreiben der Seridedaten
B3 B304 ——Cop
J E [ o5k ] Copy File
S HHT:N
Dt HI0:E 224
Length o
EZ:001 30015 B
[—
1747-5DH
Lezeh der Eynpfinggsdaten
B30 ——CoF
= Copey File
Sonrce HRIL:Z 224
Dest HHT:10
Length o
END —
01921ADE
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kWA ; "l Dane techniczne

7 Opcja DFD11B

P| Hz

6 Dane techniczne
6.1 Opcja DFD11B

Opcja DFD11B

Numer katalogowy

8249725

Pobér mocy

Protokot komunikacyjny

P=3W

Master-Slave Connection-Set wedtug specyfikacji DeviceNet wersja 2.0

llos¢ stéw danych
procesowych .

Ustawianie poprzez przetaczniki DIP:
1 ... 10 stéw danych procesowych
1 ... 4 stéw danych procesowych przy Bit-Strobe 1/0

Szybkos¢ przesytu
Dtugos¢ kabla Bus

Poziom przesytu

125, 250 lub 500 kBodoéw, ustawianie za pomoca przetacznikéw DIP

Dla kabla Thick Cable wedtug specyfikacji DeviceNet 2.0 Appendix B:
500 m przy 125 kBodow
250 m przy 250 kBodow
100 m przy 500 kBodéw

ISO 1198 -24V

Technika przytaczeniowa | -

2-przewodowy Bus oraz 2-przewodowe napiecie zasilajgce 24 Vpg
z 5-pinowym zaciskiem Phonix
Okablowanie ztaczy wedtug specyfikacji DeviceNet

MAC-ID 0 ... 63, ustawiane przez przetgczniki DIP
Maks. 64 abonentéw
Obstugiwane operacje *  Polled I/0: 1 ... 10 stow

Bit-Strobe 1/0: 1 ... 4 stéw

Explicit Messages:

— Get_Attribute_Single

— Set_Attribute_Single

— Reset

— Allocate_MS_Connection_Set
— Release_MS_Connection_Set

Srodki pomocnicze przy | *
uruchamianiu .

Stan oprogramowania
dla MOVIDRIVE®
MDX61B

Pakiet oprogramowania MOVITOOLS® od wersji 4.20
Klawiatura DBG60B

Stan oprogramowania 824 854 0.11 lub wyzej (— wskazanie z P076)
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Dodatki (]
Komunikaty o btedach

7 Dodatki
7.1

General error
Code (hex)

00 - 01

Komunikaty o btedach

Nazwa btedu

Opis

Zarezerwowany dla DeviceNet

02

Resource unavailable

Zrédto niezbedne do przeprowadzenia danej operacji, jest
niedostepne

03 - 07

Zarezerwowany dla DeviceNet

08
09

Service not supported

Invalid attribute value

Operacja dla wybranej klasy / instanciji nie jest obstugiwana

Przestane zostaty btedne dane atrybutu

0A

Zarezerwowany dla DeviceNet

oB

Already in requested
mode/state

Wybrany obiekt znajduje sie juz w zadanym Mode/Status

oC

Object state conflict

Wybrany obiekt, znajdujgcy sie w aktualnym stanie, nie moze
przeprowadzi¢ danej operacji

oD

Zarezerwowany dla DeviceNet

OE
OF

Attribute not settable

Pivilege violation

Mozliwa operacja zapisu dla wybranego obiektu

Ztamanie praw dostepu

10

1"

12

Device state conflict

Reply data too large

Aktualny stan urzadzenia nie pozwala na przeprowadzenie
zadanej operacji.

Dtugos$c¢ przesytanych danych jest wigksza niz pojemnos$c¢
buforu odbiorczego

Zarezerwowany dla DeviceNet

13

14

Not enough data

Attribut not supported

Dtugos$¢ przesytanych danych jest zbyt mata aby wykonaé
dang operacje

Wybrany atrybut nie jest obstugiwany

15

Too much data

Dtugos$¢ przesytanych danych jest zbyt duza aby wykonaé
dang operacje

16

Object does not exist

Wybrany obiekt nie jest zaimplementowany w urzadzeniu

17
18

No stored attribute data

Zarezerwowany dla DeviceNet

Wywotane dane nie byty nigdy wczesniej zapisane

19

1A -1E

Store operation failure

Dane nie moga zosta¢ zapamietane, poniewaz wystapit btad
zapisu.

Zarezerwowany dla DeviceNet

1F

Vendor specific error

Btad charakterystyczny dla innego producenta (— podrecznik
"Profil urzadzenia Feldbus SEW")

20

Invalid parameter

Btedny parametr.
Komunikat ten jest stosowany w przypadku, gdy jeden
parametr nie spetnia kryteriéw specyfikacji i/lub aplikaciji.

21-CF
DO - DF

Future extensions

Reserved for Object
Class and service
errors

Zarezerwowane przez DeviceNet dla dodatkowych definicji

Zakres ten powinien by¢ stosowany w przypadku, gdy
zasygnalizowany btad nie moze zostac¢ zaliczony do jednej
z opisanych powyzej grup btedow.
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(] Dodatki
Deklaracja zgodnosci

7.2  Deklaracja zgodnosci

l Device Net Statement of Conformance

SOCdataasof 6 -3 - 2004

Fill in the blank or the appropriate box

General Conforms to DeviceNet S pecification Volume | - Release 2.0 Volure Il - Release 2.0
Device Errata
Data Vendor Name SEW E urodrive GmbH
Device Profile Vendor S pecific
Product Name SEW-MOVIDRIVE-DFD11B
Product Code 10
Product Revision 1.01
DeviceNet Physical Network Power Consumgption (Max) 04A@ 11V dc (worst case)

Conformance Data

Connector Style Open-Hardwired |:| Sealed-Mini |:|
Open-Pluggable Sealed-Mico  []
Isolated Physical Layer Yes []
No |
LEDs Supported Modue  [] Combo Mod/Net
None [] Network  [] 1/0 |
MAC ID Setting DIP Switch Software Settable [ ]
Other
Default MAC ID 63
Communication Rate Setting DIP Switch Software Settable [ ]
Other
Communication Rates Supported 125k bit/s 500k bit/s
250k bit/s
DeviceNet Device Network Behavior Group 2 Client |:| Group 2 Only Client |:|
Communication Check All That Apply Group 2 Server |:| Group 2 Only Server
Data Peer-To-Peer |:| Tool (nota Device) |:|
UCMM E xplicit Message Groups Supported Group 1 |:| Group 2 |:| Group 3 |:|
Dynaric 1/0 Message Groups (Peer to Peer) Group1[] Growp2[] Group3[]
Default /O Data Address Path Input  Class 4 Inst. 64 Atr. 3
Output Class 4 Inst. 64 Atr. 3
Fragmented Explicit Messaging S upported Yes D No D
If yes, Acknowledge TimeOut 1000 ms
Typical Target Addresses
Consumption Service 16 Class 1 Inst 1 Atr. 7
Production Service 14 Class 1 Inst 1 Atr. 7
1 of 2
54129AXX
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Dodatki 7

Deklaracja zgodno$ci

l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Identity Object 0x01
Required Object Class Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open Revision O O
Implementation Max instance O Od
[X] None Supported Number of Instances O O
Optional attributes list O O
Optional services list D D
Max Id of class attributes OO
Max Id of instance attributes [ ] []

Services

[X] None Supported

viceNet Services

Parameter Options

Get_Attributes_All

Reset

Get _Attribute_Single
Find_Next_Object_instance

\AmmszAGDDDDg\IO\mAwN_.G

Object Instance Description Get _Set Value Limits
Attributes Open Vendor X1 315
Device type X] [0 =000
Product code X1 [0 =9
Revision X1 1.01
Status (bits supported) X1
Serial number X1
Product name [X] [J SEW-MOVIDRIVE-DFD11B
8 Stte O O
9  Config. Consistency Value  [] []
10 Heartbeat Interval |:| |:|
DeviceNet Services Parameter Options
Services [] Get Atvibutes Al
[X] Reset 0
[X] Get Atribute_Single
|:] Set_Attribute_Single

Vendor Specific Additions Yes |:| If yes, fill out the Vendor Specific Additions form. No |X|
Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service. 2 of9
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Dodatki
Deklaracja zgodnosci

l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Message Router Object 0x02
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision O O
Implementation 2 Maxinstance O O
[X] None Supported 3 Number of Instances O O
4 Optional attribute list O g
5 Optional service list HEE
6 Max ID of class attributes D D
7 MaxIDofinstance attributes [ []
DeviceNet Services Parameter Options
Services |:| Get_Attributes_All
[] GetAtribute_Single
[X] None Supported
Object Instance D Description Get__Set__Value Limits
Attributes Open 1 Objectlist O g

[X] None Supported

2 Maximum connections supporte] | []
3 Number of active connections [ | []
4 Active connections list O O

Services

|z| None S upported

DeviceNet Services Parameter Options

[] Get Attibutes_All
[] GetAtribute_Single
[] setAtribute_Single

Vendor Specific Additions Yes [ ] Ifyes, fill out the Vendor Specific Additions form  No  [X]

Get indicates attribute value is returned by the Get Attribute_Sinale service.
Set indicates attribute value is written to by the Set Attribute Sinale service.

3 of 9
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Dodatki 7

Deklaracja zgodno$ci

l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet DeviceNet Object 0x03

Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open Revision =2)
Implementation Max instance

|:| None S upported

Number of Instances
Optional attribute list
Optional service list

Max ID of class attributes
Max ID of instance attributes

N OO o w N =

OO0k
LoOOCon

Services
[X] None Supported

DeviceNet Services

"

arameter Options

|:| Get_Attribute_Single

Object Instance D Description Get_Set_Value Limits
Attributes Open 1 MACID X [ =0.e3
2 Baudrate Xl [ =2
[] None Supported 3 BOI X [ =0
4 Bus-off counter X] [X] =0.255
5 Allocation information X1 ]
6  MAC ID switch changed X [ =0
7  Baud rate switch changed X [ =0
8  MAC ID switch value [0 =o.63
9 Baudrate switch value [ =.2

Services

[] None Supported

iceNet Services

Parameter Options

Devi

|Z| Get_Attribute_Single

[X] Set Atribute_Single

[X] Allocate WS connection set
[X] Release M/S connection set

Vendor Specific Additions Yes [ Ifyes, fill out the Vendor Specific Additions form  No  [X]
Get indicates attribute value is returned by the Get Attribute Sindle service.
Set indicates attribute value is written to by the Set Attribute Sindle service. 4 of 9
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7 1 Dodatki

Deklaracja zgodnosci

l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet
Required

Object
Implementation

Connection Object 0x05

Object Class
Attributes Open
[X] None Supported

Complete this sheet for
each connection supported.

Gy
o

Set  Value Limits

[0}

Des cription

Revision

Max instance

Nurmber of Instances
Optional attribute list
Optional service list

Max ID of class attributes
Max ID of instance attributes

0
O

[X] None Supported

viceNet Services Parameter Options
Reset

Create

Delete

Get_Attribute_Single

Find_Next_Object_Instance

) I [=

Object Instance

Connection Type Max Connection Instances
WS Explicit Message 1 Server Client 1

Total

Complete this section for
Dynamic 1/O connections

Production trigger(s)
Transport type(s)
Transport class(es)

Cydic [] COS[] App tig[ ]
Server [X] Client []
2[x]

O

Attributes Open

3
Value Limits

WO NOU A WwWN =[O
]
[}
wn
o3

Description

State

Instance type

Transport Class trigger
Produced connection ID
Consumed connection ID
Initial comm characteristics
Produced connection size
Consumed connection size
Expected packet rate

12 Watchdog time-out action

13 Produced connection path len
14 Produced connection path

15  Consumed connection path len
16  Consumed connection path
17 Production inhibit time

=0..65530)

0)

T o< <] o e <] <] <] <] <] <]
O

S

Services

o

DeviceNet Services arameter Options

Reset
[] Delete
] Apply_Atributes
|X| Get_Attribute_Single
x]

Set Attribute_Single

Vendor Specific Additions Yes [ ] Ifyes, fill out the Vendor Specific Additions foom No  [X]
Get indicates attribute value is returned by the Get AttributeSindle service.

46

Set indicates attribute value is written to by the Set Attribute Single service.

5 of9
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Dodatki o 7
Deklaracja zgodno$ci

l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Connection Object 0x05
Required Object Class Description

Object Attributes Open Revision
Implementation |X| None Supported Max instance
Number of Instances
Optional attribute list
Optional service list
Max ID of class attributes
Max ID of instance attributes
viceNet Services Parameter Options
[] Reset
[] Create
[] Delete
[] Get Atribute_Single
Find_Next Object Instance

Value Limits

Complete this sheet for
each connection supported.

I o £
I o 4

g\lC‘\U’!bWN—'G

[X] None Supported

O

Object Instance Connection Type Max Connection Instances
MS Poll 1 Server Client 1 Total

COS [] Apptig[]
Client []
2[x] Y

Value Limits

Complete this section for Production trigger(s) Cyclic
Dynamic 1/0 connections Transport type(s) Server
Transport class(es)

LB

VNN wN =T
[
I}
=
wn
[

Description
State
Instance type
Transport Class trigger
Produced connection ID
Consumed connection ID
Initial comm characteristics
Produced connection size
Consumed connection size
Expected packet rate
12 Watchdog time-out action
13 Produced connection path len
14 Produced connection path
15 Consumed connection path len
16  Consumed connection path
17 Production inhibit time
DeviceNet Services
Services [X] Reset
[] Delete
|:| Apply_Attributes
|X| Get_Attribute_Single
|X| Set_Attribute_Single

Attributes Open

=0..65530)

0)
arameter Options

[o<] o< <] o e e < <] <] <] <] <] <]
e

D

"

Vendor Specific Additions Yes |:| If yes, fill out the Vendor S pecific Additions form  No |X|
Get indicates attribute value is returned by the Get Attribute Sindle service.
Set indicates attribute value is written to by the Set Attribute Sindle service. 6 of 9
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[ 4 Dodatki

Deklaracja zg

odnosci

l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet
Required

Object
Implementation

Connection Object 0x05

Object Class
Attributes Open

[X] None Supported

Complete this sheet for
each connection supported.

9
o
el

Set  Value Limits

m

Description

Revision

Max instance

Number of Instances
Optional attribute list
Optional service list

Max ID of class attributes
Max ID of instance attributes

I
[

[X] Nore Supported

DeviceNet Services Parameter Options
Reset

Create

Delete

Get_Attribute_Single

Find_Next_Object_Instance

Lodd

l

Object Instance

Connection Type Max Connection Instances
M/S Bit Strobe 1 Server Client 1

Total

Complete this section for
Dynamic 1/0 connections

Production trigger(s)
Transport type(s)
Transport class(es)

Cydic [] COS[] App.tig[ ]
Server [X] Client  []
2 [x]

O

Attributes Open

3
Value Limits

VW owNOoO LA wN =[O
[
el
wn
1)
el

Description

State

Instance type

Transport Class trigger
Produced connection ID
Consumed connection ID
Initial comm. characteristics
Produced connection size
Consumed connection size
Expected packet rate

12 Watchdog time-out action

13 Produced connection path len
14 Produced connection path

15  Consumed connection path len
16  Consumed connection path
17 Production inhibit time

=(0..65530,

(<] <] <] e ] <] <] <] <] <] <] <] < ]
N

S

0)

Services

o

DeviceNet Services arameter Options
Reset

Delete

Apply_Attributes

Get_Attribute_Single

Set_Attribute_Single

48

Vendor Specific Additions Yes |:] If yes, fill out the Vendor S pecific Additions form  No |X|
Get indicates attribute value is returned by the Get Attribute Sindle service.

Set indicates attribute value is written to by the Set Attribute Sindle service.

7 of9
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Dodatki 7

Deklaracja zgodno$ci

l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Register Object 0x07
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision NN
Implementation 2 Maxinstance NN
[X] None Supported 3 Number of Instances OO
4 Optional attribute list O
5  Optional service list OO
6  MaxID of class attributes OO
7 MexIDofinstanceatributes [ ] []
DeviceNet Services Parameter Options
Services |:| Get_Attribute_Single
[X] None Supported

Object Instance

ID  Description

Get__Set  Value Limits

Attributes Open 1 BadFlag ]
2 Direction |
[] None Supported 3 Size Il
4 Data x] X
DeviceNet Services Parameter Options
Services [X] Get Attibute_Single 4520000000000
[] None Supported [X] SetAtribute_Single

Vendor Specific Additions Yes [ ] Ifyes, fill out the Vendor Specific Additions form  No  [X]

Get indicates attribute value is returned by the Get Atribute Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set Attribute Single service. 8 of 9
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(] Dodatki
Deklaracja zgodnosci

l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Parameter Object OxOF
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision O O
Implementation 2 Maxinstance ]
[] None Supported 3 Number of Instances O O
4 Optional attribute list O
5 Optional service list g
6 Max ID of class attributes D |:|
7 MexIDofinstance attributes  [] []
8  Parameter class descriptor Il
9 Configuration assembly instanc{X] [_]
10 Native language O
DeviceNet Services Parameter Options
Services |:| Get_Attributes_All
[0 Reset
|:| None S upported |X| Get_Attribute_Single
|:| Set_Attribute_Single
[] Restore [] sawe
Object Instance D Description Get__Set_ Value Limits
Attributes Open 1 Parameter value [X] =(0.4294967294)
2 Link Pathsize I
[ None Supported 3 Linkpath |
4 Descriptor X1 [
5 Datatype X1 [
6 Datasize X1 [ =4
7  Parameter name string O Od
8  Units string O Od
9  Helpstring O Od
10 Minimum value O O
11 Maximumvalue O O
12 Default value O O
13 Scaling multiplier O
14 Scaling divisor g
15 Scaling base O g
16 Scaling offset O O
17 Multiplier link O O
18  Divisor link O
19  Baselink O Od
20  Offsetlink O O
21 Decimal precision O O
DeviceNet Services
Services |:| Get_Attribute_All
[ Nore Supported [X] Get Atmibute_Single Set_Attribute_Single

Vendor Specific Additions Yes |:| If yes, fill out the Vendor Specific Additions form  No |X|

Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set Attribute_Single service. 9 of 9
54138AXX
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Dodatki (]
Definicje pojec

7.3

Definicje poje¢

Pojecie Opis
Allocate Udostepnia operacje do tworzenia potaczenia.
Attribute Atrybuty dla klasy obiektu lub instancji. Pozwalajg one na bardziej szczegotowy

opis wtasciwosci klasy obiektu oraz instancji.

BIO - Bit-Strobe 1/0

Przy pomocy telegramu Broadcast mozliwa jest komunikacja ze wszystkimi
urzgdzeniami abonenckimi. Zaadresowane urzadzenie abonenckie przesyta
odpowiedz za pomoca wejsciowych danych procesowych.

Class

Device-Net Scanner

DUP-MAC-Check

Klasa obiektu dla DeviceNet.

Modut wtykowy uktadu PLC autorstwa Allen'a Bradley'a pozwalajacy na
taczenie Feldbus uktadu PLC z urzadzeniami polowymi.

Duplicate MAC-ID-Test.

Explicit Message Body

Obejmuje Class-Nr, Instance-Nr, Attribute-Nr oraz dane.

Explicit Message

Telegram danych parametrow, za pomoca ktérego mozliwe jest nawigzanie
komunikacji z obiektami DeviceNet.

Get_Attribute_Single

Odczyt jednego parametru.

Instance

Instancja dla klasy obiektu. Umozliwia ona podziat klasy obiektu na dalsze
podgrupy.

MAC-ID Media Access Control Identifier: Adres wezta urzadzenia.

M-File Udostepnia zakres danych pomiedzy PLC oraz modutem skanera.

Mod/Net Modul/Network

Node-ID Adres wezta = MAC-ID

PIO - Polled I/0 Kanat danych procesowych dla DeviceNet, za pomocg ktérego mozliwe jest
wysylanie wyjsciowych danych procesowych i odbieranie wejsciowych danych
procesowych.

Release Udostepnia operacje do tworzenia potaczenia.

Reset Udostepnia operacje do resetowania btedu.

Rung Wiersz programu dla SLC500.

Service Operacje, realizowane poprzez Bus, np. operacja Read, Write, itp.

Set_Attribute_Single
SLC500

Zapis jednego parametru.

PLC autorstwa Allen'a Bradley'a.

Podrecznik — MOVIDRIVE® MDX61B Ztgcze Feldbus DFD11B DeviceNet
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Spis adreséw

Spis adresow 1

Serwis

(obok Hannover)

Alte Ricklinger Stralle 40-42
D-30823 Garbsen

Adres skrzynki pocztowej

Postfach 110453 - D-30804 Garbsen

Niemcy
Glowny zarzad Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0
Zaktad produkcyjny Ernst-Blickle-StralRe 42 Faks +49 7251 75-1970
Dystrybucja D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Serwis Adres skrzynki pocztowej sew@sew-eurodrive.de
Postfach 3023 - D-76642 Bruchsal Serwis elektroniki:
Tel. +49 171 7210791
Serwis przekfadni i silnikéw:
Tel. +49 172 7601377
Zaktady montazowe Garbsen SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 5137 8798-30

Faks +49 5137 8798-55
scm-garbsen@sew-eurodrive.de

Kirchheim SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 89 909552-10

(obok Domagkstrale 5 Faks +49 89 909552-50
Monachium) D-85551 Kirchheim scm-kirchheim@sew-eurodrive.de
Langenfeld SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 2173 8507-30

(obok Dusseldorf)

Siemensstrafie 1
D-40764 Langenfeld

Faks +49 2173 8507-55
scm-langenfeld@sew-eurodrive.de

Meerane
(obok Zwickau)

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Dankritzer Weg 1
D-08393 Meerane

Tel. +49 3764 7606-0
Faks +49 3764 7606-30
scm-meerane@sew-eurodrive.de

Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w Niemczech na zadanie.

Francja
Zaktad produkcyjny Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 388 73 67 00
Dystrybucja 48-54, route de Soufflenheim Faks +33 3 88 73 66 00
Serwis B.P. 185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Zaktady montazowe Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 5 57 26 39 00
Dystrybucja Parc d’activités de Magellan Faks +33 5 57 26 39 09
Serwis 62, avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 472 15 37 00
Parc d’Affaires Roosevelt Faks +334 72 1537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 164 42 40 80
Zone industrielle Faks +33 1 64 42 40 88
2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil 'Etang
Dalsze adresy dotyczace punkiéw serwisowych we Francji na zgdanie.
Algerien
Dystrybucja Alger Réducom Tel. +213 21 8222-84
16, rue des Fréres Zaghnoun Faks +213 21 8222-84
Bellevue El-Harrach
16200 Alger
Argentyna

Zaktad montazowy

Buenos Aires

SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A.

Tel. +54 3327 4572-84

Dystrybucja Centro Industrial Garin, Lote 35 Faks +54 3327 4572-21

Serwis Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar
1619 Garin

Australia

Zaklady montazowe Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000
Dystrybucja 27 Beverage Drive Faks +61 3 9933-1003
Serwis Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au
enquires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 2 9725-9900
9, Sleigh Place, Wetherill Park Faks +61 2 9725-9905
New South Wales, 2164 enquires@sew-eurodrive.com.au
06/2005
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Spis adresow

i

Austria

Zaklad montazowy  Wien

SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H.

Tel. +43 1 617 55 00-0

Dystrybucja Richard-Strauss-Strasse 24 Faks +43 1 617 55 00-30

Serwis A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at

Belgia

Zaktad montazowy  Briissel CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 10 231-311

Dystrybucja Avenue Eiffel 5 Faks +32 10 231-336

Serwis B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be

Brasylia

Zaktad produkcyjny Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 6489-9133

Dystrybucja Avenida Amancio Gaiolli, 50 Faks +55 11 6480-3328
Serwis Caixa Postal: 201-07111-970 http://www.sew.com.br
Guarulhos/SP - Cep.: 07251-250 sew@sew.com.br
Dalsze adresy dotyczace punktoéw serwisowych w Brazylii na zadanie.
Butgaria
Dystrybucja Sofia BEVER-DRIVE GMBH Tel. +359 2 9532565
Bogdanovetz Str.1 Faks +359 2 9549345
BG-1606 Sofia bever@mbox.infotel.bg
Chile
Zaklad montazowy  Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Dystrybucja Chile Las Encinas 1295 Faks +56 2 75770-01
Serwis Parque Industrial Valle Grande sewsales@entelchile.net
LAMPA
RCH-Santiago de Chile
Adres skrzynki pocztowej
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Chiny

Zaktad produkcyjny Tianjin
Zaktad montazowy

SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd.
No. 46, 7th Avenue, TEDA

Tel. +86 22 25322612
Faks +86 22 25322611

Dystrybucja Tianjin 300457 http://www.sew.com.cn
Serwis
Zaktad montazowy  Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Dystrybucja 333, Suhong Middle Road Faks +86 512 62581783
Serwis Suzhou Industrial Park suzhou@sew.com.cn
Jiangsu Province, 215021
P. R. Chiny
Chorwacja
Dystrybucja Zagrzeb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Serwis PIT Erdody 4 |1 Faks +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@net.hr
Dania
Zaklad montazowy  Kopenhaga SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Dystrybucja Geminivej 28-30, P.O. Box 100 Faks +45 43 9585-09
Serwis DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Elfenbeinkiiste
Dystrybucja Abidjan SICA Tel. +225 2579-44
Ste industrielle et commerciale pour I'Afrique Faks +225 2584-36
165, Bld de Marseille
B. P. 2323, Abidjan 08
Estonia
Dystrybucja Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230

Paldiski mnt.125
EE 0006 Tallin

Faks +372 6593231

06/2005




Spis adresow 1

Finlandia
Zaktad montazowy  Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 3 589-300
Dystrybucja Vesimaentie 4 Faks +358 3 7806-211
Serwis FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew-eurodrive.fi
Gabun
Dystrybucja Libreville Electro-Services Tel. +241 7340-11
B. P. 1889 Faks +241 7340-12
Libreville
Grecja
Dystrybucja Athen Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
Serwis 12, Mavromichali Street Faks +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136, GR-18545 Piraeus http://www.boznos.gr
Boznos@otenet.gr
Hiszpania
Zaktad montazowy  Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 9 4431 84-70
Dystrybucja Parque Tecnoldgico, Edificio, 302 Faks +34 9 4431 84-71
Serwis E-48170 Zamudio (Vizcaya) sew.spain@sew-eurodrive.es
Holandia
Zaklad montazowy  Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700
Dystrybucja Industrieweg 175 Faks +31 10 4155-552
Serwis NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam
Hong Kong
Zaklad montazowy  Hong Kong SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +852 2 7960477 + 79604654
Dystrybucja Unit No. 801-806, 8th Floor Faks +852 2 7959129
Serwis Hong Leong Industrial Complex sew@sewhk.com
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Indie
Zaktad montazowy Baroda SEW-EURODRIVE India Pvt. LTD. Tel. +91 265 2831021
Dystrybucja Plot No. 4, Gidc Faks +91 265 2831087
Serwis Por Ramangamdi - Baroda - 391 243 sew.baroda@gecsl.com
Gujarat
Technische Biiros Bangalore SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 80 22266565
308, Prestige Centre Point Faks +91 80 22266569
7, Edward Road sewbangalore@sify.com
Bangalore
Mumbai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 22 28348440
312 A, 3rd Floor, Acme Plaza Faks +91 22 28217858
Andheri Kurla Road, Andheri (E) sewmumbai@vsnl.net
Mumbai
Irlandia
Dystrybucja Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Serwis 48 Moyle Road Faks +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate
Glasnevin, Dublin 11
Japonia
Zaklad montazowy  Toyoda-cho SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Dystrybucja 250-1, Shimoman-no, Faks +81 538 373814
Serwis Toyoda-cho, lwata gun sewjapan@sew-eurodrive.co.jp

Shizuoka prefecture, 438-0818

06/2005
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Spis adresow

i

Kamerun
Dystrybucja Douala Electro-Services Tel. +237 4322-99
Rue Drouot Akwa Faks +237 4277-03
B. P. 2024
Douala
Kanada
Zaktady montazowe Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Dystrybucja 210 Walker Drive Faks +1 905 791-2999
Serwis Bramalea, Ontario L6T3WA1 http://www.sew-eurodrive.ca
|.reynolds@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
7188 Honeyman Street Faks +1 604 946-2513
Delta. B.C. V4G 1 E2 b.wake@sew-eurodrive.ca
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Street Faks +1 514 367-3677
LaSalle, Quebec H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Dalsze adresy dotyczace punktow serwisowych w Kanadzie na zgdanie.
Kolumbia
Zaktad montazowy  Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Dystrybucja Calle 22 No. 132-60 Faks +57 1 54750-44
Serwis Bodega 6, Manzana B sewcol@andinet.com
Santafé de Bogota
Korea
Zaklad montazowy  Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Dystrybucja B 601-4, Banweol Industrial Estate Faks +82 31 492-8056
Serwis Unit 1048-4, Shingil-Dong master@sew-korea.co.kr
Ansan 425-120
Libanon
Dystrybucja Beirut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 4947-86
B. P. 80484 +961 1 4982-72
Bourj Hammoud, Beirut +961 3 2745-39
Faks +961 1 4949-71
gacar@beirut.com
Litwa
Dystrybucja Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Merkines g. 2A Faks +370 315 79688
LT-4580 Alytus irmantas.irseva@one.lt
Luksemburg
Zaklad montazowy  Briissel CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 10 231-311
Dystrybucja Avenue Eiffel 5 Faks +32 10 231-336
Serwis B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be
totwa
Dystrybucja Riga SIA Gultni Tel. +371 7 840202
21, Unijas Street Faks +371 7 840088
LV-1039 Riga gultni@isr.lv
Macedonia
Dystrybucja Skopje SGS-Skopje / Macedonia Tel. +389 2 385 466
"Teodosij Sinactaski" 66 Faks +389 2 384 390
91000 Skopje / Macedonia sgs@mol.com.mk
Malezja
Zaklad montazowy  Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409
Dystrybucja No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya Faks +60 7 3541404
Serwis 81000 Johor Bahru, Johor kchtan@pd.jaring.my

West Malaysia
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Spis adresow 1

Marokko
Dystrybucja Casablanca S.R. M. Tel. +212 2 6186-69 + 6186-70 + 6186-
Société de Réalisations Mécaniques 71
5, rue Emir Abdelkader Faks +212 2 6215-88
05 Casablanca srm@marocnet.net.ma
Norwegia
Zaktad montazowy  Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 241-020
Dystrybucja Solgaard skog 71 Faks +47 69 241-040
Serwis N-1599 Moss sew@sew-eurodrive.no
Nowa Zelandia
Zaktady montazowe Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Dystrybucja P.O. Box 58-428 Faks +64 9 2740165
Serwis 82 Greenmount drive sales@sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Faks +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Peru
Zaktad montazowy Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Dystrybucja S.A.C. Faks +51 1 3493002
Serwis Los Calderos 120-124 sewperu@terra.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima
Polska
Zaklad montazowy  to6dz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 67710-90
Dystrybucja ul. Techniczna 5 Faks +48 42 67710-99
Serwis PL-92-518 t6dz Hot line +48 602 739 739
+48 602 SEW SEW
http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Portugalia
Zaktad montazowy  Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Dystrybucja Apartado 15 Faks +351 231 20 3685
Serwis P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Republika Czeska
Dystrybucja Praha SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 220121234 + 220121236
Business Centrum Praha Faks +420 220121237
Luna 591 http://www.sew-eurodrive.cz
CZ-16000 Praha 6 - Vokovice sew@sew-eurodrive.cz
Rosja
Dystrybucja St. Petersburg ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 5357142+812 5350430

P.O. Box 263
RUS-195220 St. Petersburg

Faks +7 812 5352287
sew@sew-eurodrive.ru
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Spis adresow

i

RPA
Zaklady montazowe Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
Dystrybucja Eurodrive House Faks +27 11 494-2311
Serwis Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads liansen@sew.co.za
Aeroton Ext. 2
Johannesburg 2013
P.O0.Box 90004
Bertsham 2013
Capetown SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Faks +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Teleks 576 062
Montague Gardens dswanepoel@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaceo Place Faks +27 31 700-3847
Pinetown dtait@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Rumunia
Dystrybucja Bucuresti Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Serwis str. Madrid nr.4 Faks +40 21 230-7170
71222 Bucuresti sialco@sialco.ro
Senegal
Dystrybucja Dakar SENEMECA Tel. +221 849 47-70
Mécanique Générale Faks +221 849 47-71
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B. P. 3251, Dakar
Singapur
Zaklad montazowy  Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701 ... 1705
Dystrybucja No 9, Tuas Drive 2 Faks +65 68612827
Serwis Jurong Industrial Estate Teleks 38 659
Singapore 638644 sales@sew-eurodrive.com.sg
Stowacja
Dystrybucja Sered SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 31 7891311
Trnavska 920 Faks +421 31 7891312
SK-926 01 Sered sew@sew-eurodrive.sk
Stowenia
Dystrybucja Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Serwis Ul. XIV. divizije 14 Faks +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Szwaijcaria
Zaktad montazowy  Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 41717-17
Dystrybucja Jurastrasse 10 Faks +41 61 41717-00
Serwis CH-4142 Munchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Szwecja
Zaktad montazowy  Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442-00
Dystrybucja Gnejsvagen 6-8 Faks +46 36 3442-80
Serwis S-55303 JOonkoping http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 Jonk&ping info@sew-eurodrive.se
Tajlandia
Zaktad montazowy  Chon Buri SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Dystrybucja Bangpakong Industrial Park 2 Faks +66 38 454288
Serwis 700/456, Moo.7, Tambol Donhuaroh sewthailand@sew-eurodrive.co.th

Muang District
Chon Buri 20000
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Spis adresow
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Tunesien
Dystrybucja Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 1 4340-64 + 1 4320-29
7, rue lbn EI Heithem Faks +216 1 4329-76
Z.l. SMMT
2014 Mégrine Erriadh
Turcja
Zaktad montazowy Istanbul SEW-EURODRIVE Tel. +90 216 4419163 + 216 4419164 +
Dystrybucja Hareket Sistemleri Sirketi 216 3838014
Serwis Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 Faks +90 216 3055867
TR-81540 Maltepe ISTANBUL sew@sew-eurodrive.com.tr
USA
Zaktad produkcyjny Greenville SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537

Zaktad montazowy
Dystrybucja
Serwis

1295 Old Spartanburg Highway
P.O. Box 518
Lyman, S.C. 29365

Faks Sales +1 864 439-7830
Faks Manuf. +1 864 439-9948
Faks Ass. +1 864 439-0566
Teleks 805 550
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com

Zaklady montazowe

San Francisco

SEW-EURODRIVE INC.

Tel. +1 510 487-3560

Dystrybucja 30599 San Antonio St. Faks +1 510 487-6381
Serwis Hayward, California 94544-7101 cshayward@seweurodrive.com
Philadelphia/lPA SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Pureland Ind. Complex Faks +1 856 467-3792
2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Dayton SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Faks +1 937 440-3799
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Dallas SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
3950 Platinum Way Faks +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Dalsze adresy dotyczace punktow serwisowych w USA na zadanie.
Wenezuela
Zaktad montazowy Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Dystrybucja Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Faks +58 241 838-6275
Serwis Zona Industrial Municipal Norte sewventas@cantv.net
Valencia, Estado Carabobo sewfinanzas@cantv.net
Wegry
Dystrybucja Budapest SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Serwis H-1037 Budapest Faks +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 sew-eurodrive.voros@matarnet.hu
Wielka Brytania
Zaklad montazowy  Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Dystrybucja Beckbridge Industrial Estate Faks +44 1924 893-702
Serwis P.O. Box No.1 http://www.sew-eurodrive.co.uk
GB-Normanton, West- Yorkshire WF6 1QR info@sew-eurodrive.co.uk
Wiochy
Zaktad montazowy  Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 2 96 9801
Dystrybucja Via Bernini,14 Faks +39 2 96 799781
Serwis 1-20020 Solaro (Milano) sewit@sew-eurodrive.it
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Motoreduktory \ Przektadnie przemystowe \ Elektronika napedowa \ Automatyka napgedowa \ Serwisy

Oto jak napedzamy swiat

Ludzie myslacy

szybko,

opracowujacy Sie¢ serwisowa,
razem z Tobg ktdra jest zawsze
przyszto$ciowe w zasiegu reki —
rozwigzania. na catym Swiecie.

Globalna prezencja —
szybkie, przekonujace
rozwigzania.

W kazdym miejscu.

Napedy i urzadzenia
sterujace,
automatycznie
zwiekszajace
wydajnos¢ pracy.

aed

Innowacyjne
pomysty,
umozliwiajgce
rozwigzanie
przysztych
problemow juz dzis.

Rozlegta wiedza Bezkompromisowa
0 najwazniejszych jakos$é, ktorej
gateziach wysokie standardy
dzisiejszego utatwiaja codzienng
przemystu. prace.

A3

SEW-EURODRIVE

Oferta internetowa
przez 24 godziny na
dobe, dajaca dostep
do informacji

i uaktualnien
oprogramowania.

s

. Driving the world '
ey - e

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG

P.0. Box 3023 - D-76642 Bruchsal / Germany
Phone +49 7251 75-0 - Fax +49 7251 75-1970
sew@sew-eurodrive.com

— www.sew-eurodrive.com






