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1 g! Viktiga anvisningar

1 Viktiga anvisningar

Dokumentation

Bussystem

Sakerhets- och
varningsanvis-
ningar

Denna handbok ersatter inte det utforliga dokumentet Montage- och driftsin-
struktion!

Far endast installeras och tas i drift av kompetent elinstallatér som féljer gal-
lande foreskrifter for forebyggande av olycksfall samt Montage- och driftsin-
struktion for MOVIDRIVE® MDX60B/61B!

Las noggrant igenom handboken innan du bdrjar med installation och idrifttagning av
MOVIDRIVE®-frekvensomformare med tillvalskortet DFD11B DeviceNet.

Denna handbok forutsatter tillgang till och kunskap om MOVIDRIVE®-dokumentatio-
nen, framfér allt Systemhandbok MOVIDRIVE® MDX60B/61B.

Korsreferenser betecknas i denna handbok med "—". Exempelvis betyder (— av-
snitt. X.X), att avsnitt X.X i denna handbok ger ytterligare information.

For problemfri drift och for att eventuella garantiansprak skall galla maste instruktio-
nerna och anvisningarna i dokumentationen foljas.

Allméanna sékerhetsanvisningar for bussystem:

Bussystemet utgor ett kommunikationssystem som gor det mojligt att inom vida granser
anpassa frekvensomformaren MOVIDRIVE® till den aktuella anlaggningen. Liksom ar
fallet med alla bussystem finns det risk for extern (frekvensomformarberoende) andring
av parametrar och darmed av frekvensomformarens egenskaper. Detta kan medféra
ovantade (ej okontrollerade) systemhandelser.

Dessa sakerhetsanvisningar maste ovillkorligen foljas!

QOIS 2>

Elektrisk fara.
Majliga foljder: Dodsolycka eller svara skador.

Livsfara.
Magjliga foljder: Dodsolycka eller svara skador.

Farlig situation.
Mojliga foljder: Latta eller obetydliga skador.

Skadlig situation.
MGjliga foljder: Skador pa apparater och omgivning.

Anvéandartips och nyttig information.
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Inledning

2 Inledning

Dokumentets
innehall

Kompletterande
litteratur

MOVIDRIVE® och
DeviceNet

Apparatprofil

Drivsystem-
parametrar

Polled I/O och
Bit-Strobe-I/O

Denna handbok beskriver montering av tillvalskort DFD11B DeviceNet i frekvensomfor-
mare MOVIDRIVE® MDX61B samt idrifttagning av MOVIDRIVE® i faltbussystemet De-
viceNet.

Forutom forklaring av alla installningar pa faltbusstillvalskortet forklaras de olika varian-
terna av anslutning till DeviceNet i form av sma idrifttagningsexempel.

For enkel och effektiv anslutning av MOVIDRIVE® till faltbussystemet DeviceNet skall
man, férutom denna handbok foér tillvalet DeviceNet, bestalla féljande SEW-material om
amnet Faltbuss:

+ Handboken Fieldbus Unit Profile MOVIDRIVE®
« Systemhandbok MOVIDRIVE® MDX60B/61B

| handboken Fieldbus Unit Profile MOVIDRIVE® beskrivs dels faltbussparametrarna och
deras kodning, dels de olika styrkoncepten och applikationsmdjligheterna i form av korta
exempel.

Parameterforteckningen listar alla parametrar for frekvensomformaren, vilka kan lasas
och skrivas via de olika kommunikationsgranssnitten som t.ex. RS485, Sbus och aven
via faltbussgranssnittet.

Frekvensomformaren MOVIDRIVE® MDX61B med tillvalet DFD11B erbjuder ett kraft-
fullt universellt faltbussgranssnitt som mdojliggdr anslutning till éverordnade automa-
tionssystem via det dppna och standardiserade faltbussystemet DeviceNet.

De apparategenskaper som ligger till grund fér DeviceNet-drift, den sa kallade apparat-
profilen, ar faltoussoberoende och féljaktligen enhetlig. Fér anvandaren gar det alltsa att
utveckla faltbussoberoende drivsystemtillampningar. Det &r darfor mycket enkelt att
byta till andra bussystem, som PROFIBUS (tillval DFP 21B) eller INTERBUS (tillval
DFI11B).

Via DeviceNet-granssnittet erbjuder MOVIDRIVE® digital atkomst till alla drivsystempa-
rametrar och funktioner. Styrningen av frekvensomformaren sker via snabba cykliska
processdata. Via denna processdatakanal finns mojlighet att, férutom bérvarden, éver-
fora t.ex. borvarvtal, integreringstid for acceleration/retardation etc., liksom olika drivsys-
temfunktioner som frigivning, reglersparr, stopp, snabbstopp osv.

Samtidigt ar det mojligt att via denna kanal lasa tilloaka arvarden fran frekvensomforma-
ren, som t.ex. arvarvtal, strom, apparattillstand, felnummer eller referensmeddelanden.

Medan processdatautbytet pa DeviceNet-tjansterna Polled 1/O och Bit-Strobe-1/O avbil-
das sker parameterséttning av frekvensomformaren uteslutande via Explicit Messages.
Detta parameterdatautbyte tillater implementering av tillampningar dar alla viktiga para-
metrar fors till den 6verordnade automationsnivan, sa att ingen manuell parametersatt-
ning av sjalva frekvensomformaren skall behdvas.
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Inledning

Idrifttagning

Generellt ar DeviceNet-tillvalskortet DFD11B sa konstruerat att de faltousspecifika in-
stallningarna MAC-ID och Baudrate gors via maskinvaruomkopplare pa sjalva till-
valskortet. Genom denna manuella installning kan frekvensomformaren mycket snabbt
integreras i DeviceNet-systemet och kopplas in.

Parametersattningen kan utféras helautomatiskt fran overordnad DeviceNet-master
(parameternedladdning). Denna avancerade variant erbjuder inte bara férdelen av
kortare idrifttagningstid for anlaggningen, utan dven att dokumentationen forenklas sa
att alla viktiga drivsystemparametrar kan laggas in direkt i styrprogrammet.

Mode 0 Mode 2 Communication Interface

Dewvicerlet

0]

92
g MOVIDRIVE® MDX61B m MOVIDRIVE® MDX61B 3'

o

" £ - £ ®

1
MOVIDRIVE®
Mode 3 MOVIDRIVE® MDX61B
(3] Node_4
[4]
55215AXX

Bild 1: DeviceNet med MOVIDRIVE® MDX61B och PLC

Overvaknings-
funktioner

Diagnostik

Anvéandning av faltbussystemet kraver ytterligare 6vervakningsfunktioner i drivsyste-
met, som t.ex. tidsdvervakning av féltbussen (Faltbuss-timeout) eller speciella néd-
stoppkoncept. Overvakningsfunktionerna i MOVIDRIVE® MDX61B kan avstammas
specifikt for den aktuella tillampningen. Man kan bestamma vilken felreaktion som frek-
vensomformaren skall utlésa i handelse av bussfel. Fér manga tillampningar ar mojlig-
het till snabbstopp véardefull. | samband darmed kan sist gallande bérvarden memore-
ras, sa att drivsystemet kan startas om med senast gallande data (t.ex. transportband).
Eftersom styranslutningarnas funktion garanteras aven vid faltbussdrift kan faltbussobe-
roende nddstoppkoncept liksom tidigare realiseras via frekvensomformarens anslut-
ningar.

For idrifttagning och service erbjuder frekvensomformaren MOVIDRIVE® MDX61B
manga diagnosmojligheter.

Med den integrerade faltbussovervakaren gar det att avlasa saval arvarden som borvar-
den fran det overordnade styrsystemet. Darmed erbjuder programvarupaketet MOVI-
TOOLS® en bekvam diagnosmdjlighet, som férutom instéllning av alla drivsystempara-
metrar (inklusive faltbussparametrar) mojliggor indikering av faltbuss- och apparat-
tillstandsinformation.
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Monterings- och installationsanvisningar
Montering av tillvalskort DFD11B

3 Monterings- och installationsanvisningar
3.1 Montering av tillvalskort DFD11B

MOVIDRIVE® MDX61B maste ha Firmwareutgava 824 854 0.11 eller senare. Firm-
wareutgavan kan avlasas via parameter PO76.

In- och urmontering av tillvalskort vid MOVIDRIVE®MDX61B byggstorlek 0 far
endast utféras av SEW-EURODRIVE.

In- och urmontering av tillvalskort & mojlig endast vid MOVIDRIVE® MDX61B
byggstorlek 1 till 6.

Tillvalskort DFD11B maste placeras pa faltbusskortplats [1].

54703AXX

Innan arbetet Observera foljande anvisningar fére montering eller demontering av ett till-
paborjas valskort:

Gor omformaren spanningslos. Franskilj 24 Vpc och natspanning.

Urladda dig pa lampligt satt (handledsband, ledande skor etc.) innan du beror till-
valskorten.

Ta av manoverenheten och frontkdpan fére montering av tillvalskort.
Efter montering av tillvalskort , satt tillbaka frontkdpan och manéverenheten.

Forvara tillvalskortet i sin originalférpackning och ta ut det forst omedelbart fére mon-
tering.

Hall tillvalskortet i dess kanter. Ror inga komponenter.
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Monterings- och installationsanvisningar
Montering av tillvalskort DFD11B

Principiell metod for in- och urmontering av tillvalskort

53001AXX
Bild 2: Montering av ett tillvalskort i MOVIDRIVE® MDX61B, byggstorlek 1-6 (principskiss)

1. Lossa korthallarens fastskruvar. Dra ut korthallaren likformigt (inte snett!) fran kort-
platsen.

2. Lossa fastskruvarna som héller fast den svarta tackplaten pa korthallaren. Ta ut den
svarta tackplaten.

3. Fixera tillvalskortet med sina fastskruvar i ratt lage pa korthallaren.

4. Satt tillbaka korthallaren med monterat tillvalskort i kortplatsen. Tryck in hallaren med
mattlig kraft. Fixera korthallaren pa nytt med fastskruvarna.

5. Utfér momenten i omvand ordning for att montera ur ett tillvalskort.
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Monterings- och installationsanvisningar
Anslutning och plintbeskrivning

3.2  Anslutning och plintbeskrivning

Artikelnummer

Tillvalet DeviceNet-granssnitt typ DFD11B: 824 972 5

Tillvalet "DeviceNet-granssnitt, typ DFD11B" &r endast mgjligt tillsammans med MO-
VIDRIVE® MDX61B, inte med MDX60B.

Tillvalet DFD11B maste placeras pa faltbusskortplatsen.

Vy framifrén av

DIP-omkopplare

54193AXX

DED11B Beskrivning Plint Funktion
DFD 11B
MOD! Mod/Net = Modul/Network-Status De tvafargade lysdioderna visar aktuellt tillstand
O Net PIO - Polled I/O hos faltbussgréanssnittet och hos DeviceNet-sys-
O pio BIO = Bit-Strobe 1/0 temet.
BusOff
Osio
BUS-
O OFF
0 1
NA(5) [ o
mgg 9 o Sex DIP-omkopplare for instéllning av. | NA(5) ... NA(0) Instéllning av MAC-ID (Media Access Control
NA(2) | 0 MAC-ID Indentifier)
NA(1) g
NA) - Fem DIP-omkopplare for instélining av = PD(4) ... PD(0) Instéallning av processdatalangd (1 ... 10 ord)
BS% = processdatalangd
PD(4)| 05 . ) ) )
PD(3)| Tva DIP-omkopplare for instéllning av. | DR(1) ... DR(0) Installning av Baudrate:
EB% o 52 Baudrate 00 = 125 kBaud
PD(0) | 01 = 250 kBaud
Bold 10 = 500 kBaud
F1 L F1 ... F3: Ingen funktion 11 = ogiltig
1
> X30: DeviceNet-anslutning X30:1 V—
X30:2 CAN_L
8 X30:3 DRAIN
4 X30:4 CAN_H
5 X30:5 V+
X30
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Monterings- och installationsanvisningar
Anslutning och plintbeskrivning

Stifttilldelning

Skarmning och
forlaggning av
busskabel

Bussterminering

Tilldelningen av anslutningsplintar beskrivs i DeviceNet-specifikationen, volym I, bilaga
A.

DFD11B

BISERNE

X30

54075AXX

Tillvalskortet DFD11B &r optoisolerat pa utgangsstegsidan, i enlighet med DeviceNet-
specifikationen (Volume I, kapitel 9). Det betyder, att CAN-Bus-drivsteget maste matas
med 24 V via busskabeln. Den kabel som skall anvandas beskrivs ocksa i DeviceNet-
specifikationen (Volume I, bilaga B). Anslutningen maste utforas i enlighet med fargko-
den i féljande tabell.

Stiftnr. Signal Betydelse Ledarférg
1 & ov24 BK

2 CAN_L CAN_L BU

3 DRAIN DRAIN Blank

4 CAN_H CAN_H WH

5 V+ 24V RD

DeviceNet-granssnittet stoéder RS485-6verfoéringstekniken och forutsatter, som fysika-
liskt medium for DeviceNet skarmad, parvis tvinnad 2-traddsledning, dvs. ledningstyp A
enligt EN 50170.

Korrekt skarmning av busskabeln dampar de elektriska stérningar som kan forekomma
i industriell miljo. Med nedanstdende atgarder uppnar man de basta skarmningsegen-
skaperna:

« Dra &t alla fastskruvar for kontakter, moduler och potentialutjamningsledningar for
hand.

» Anslut skarmen for busskabeln i bada @andarna av kabeln och med stor kontaktyta.

» FoOrlagg inte signal- och busskabel parallellt med natkablarna (motorkablarna) utan
savitt majligt i skilda kabelkanaler.

* lindustriell miljo skall metalliska, jordade kabelstativ anvandas.

« Forlagg signalkabeln och tillhérande potentialutjamningsledare pa korta avstand fran
varandra och kortast mojliga stracka.

» Undvik att férlanga bussledningarna med kontaktdon.
» Forlagg busskabeln tatt intill befintliga jordplan.

Vid jordpotentialfluktuationer kan likstrom flyta genom den i bada @ndar anslutna och
med jordpotential (PE) forbundna skarmen. Tillse i s& fall att det finns tillracklig potenti-
alutjamning i enlighet med géllande VDE-bestammelser.

For att undvika storningar i bussystemet pa grund av reflektioner etc. maste varje De-
viceNet-segment termineras vid den fysikaliskt forsta och sista deltagaren pa bussen.
Anvand termineringsmotstand pa 120 Q. Anslut busstermineringsmotstandet mellan
stiften 2 och 4 pa busskontaktdonet.
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Monterings- och installationsanvisningar
Installning av DIP-omkopplare

3.3 Instéallning av DIP-omkopplare

Instéllning av
MAC-ID

Installning av
Baudrate

Instéllning av
processdata-
langd

Gor frekvensomformaren spanningslés fore varje omstéllning av DIP-omkopplare (nat
och 24 V hjalpspanning). Instéliningarna av DIP-omkopplarna registreras endast i sam-
band med initiering av frekvensomformaren.

MAC-ID (Media Access Control Identifier) valjs pa tillvalskortet DFD11B med DIP-om-
kopplare S1-NAO ... S1-NA5. MAC-ID utg6r darvid nodadress for DFD11B. MOVI-
DRIVE® stoder adressomréadet O ... 63.

Baudrate stélls in med DIP-omkopplarna S2-DR0 och S2-DR1.

DIP-omkopplare S2
Baudrate
DR1 DRO
0 0 125 kBaud
0 1 250 kBaud
1 0 500 kBaud
1 1 ogiltig

Mellan DeviceNet-anslutningsmodulen och DFD11B kan maximalt tio DeviceNet-data-
ord utbytas. Dessa delas upp pa processdatakanalen med DIP-omkopplarna S2-PDO till
S2-PDA4.

01
NA5[ I |
NA4| L]
[ mg% s1 [1] Installning av MAC-ID
N [2] Inst&lining av Baudrate
o { oR1[ET] [3] Installning av processdatalangd
DR [4] Ingen funktion
(Tm| S2 . ers . .. . .
(3] ';32% | denna bild har foljande instéliningar gjorts:
PDO ]| MAC-ID: 4
[4]{ Eg E Baudrate: 125 kBaud
F1 | @]

Processdatalangd: 8 PD

54078AXX
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3 Monterings- och installationsanvisningar

Driftindikeringar pa tillvalskortet DFD11B

3.4

Driftindikeringar pa tillvalskortet DFD11B

Pa tillvalskortet DFD11B finns fyra tvafargade lysdioder for diagnos av DeviceNet-sys-
temet. De visar aktuellt tillstand hos DFD11B och DeviceNet-systemet.

Lysdiodforkortning

Fullsténdig lysdiodbeteckning

Mod/Net

Module/Network Status

PIO
BIO

Polled 10

Bit-Strobe-1/O

BUS-OFF

BusOff

Lysdioden
Mod/Net

Den i féljande tabell beskrivna funktionen hos lysdioden Mod/Net faststalls i DeviceNet-
specifikationen.

Tillstand

Status

Betydelse

Slackt

Blinkar gron
(intervall 1 s)

Ej inkopplad/OffLine

OnLine och i Operational
Mode

Apparaten i offline-tillstand
Apparaten utfér DUP-MAC-test
Apparaten ar frankopplad

Apparaten &r online, men saknar kommunikation
DUP-MAC-testet har genomforts framgangsrikt
Ingen kommunikation med en master har etablerats
Saknad, felaktig eller inkomplett konfiguration

Lyser gron

Blinkar réd
(intervall 1 s)

Lyser rod

OnLine, Operational Mode
och Connected

Minor Fault eller Connection
Timeout

Critical Fault eller Critical
Link Failure

OnLine
Forbindelse med en masterenhet har etablerats
Kommunikationen &r aktiv (Established State)

Ett fel som kan atgardas har intraffat

Polled I/O- och/eller bit-strobe I/O-anslutning i time-
out-tillstdnd

DUP-MAC-testet har konstaterat ett fel

Ett fel som inte kan atgardas har intraffat
BusOff
DUP-MAC-testet har konstaterat ett fel

Lysdioden PIO

Tillstand

Status

Lysdioderna PIO 6vervakar Polled 1/0-kopplingen.

Betydelse

Blinkar grén

(intervall 125 ms)

DUP-MAC-test

Apparaten utfér DUP-MAC-test

Slackt

Blinkar gron
(intervall 1 s)

Ej inkopplad/OffLine men ej
DUP-MAC-test

. OnLine och i Operational

Mode

Apparaten i offline-tillstand
Apparaten ar avstangd

Apparaten &r online

DUP-MAC-testet har genomforts framgangsrikt
En P10-koppling till en masterenhet etableras
(Configuring State)

Saknad, felaktig eller inkomplett konfiguration

Lyser gron

OnLine, Operational Mode
och Connected

OnLine
En P10-koppling till en masterenhet har etablerats
(Established State)

Blinkar rod
(intervall 1 s)

Minor Fault eller Connection
Timeout

Ett fel som kan &tgardas har intraffat
Polled 1/0-koppling i timeout-tillstand

Lyser rod

Critical Fault eller Critical
Link Failure

Ett fel som inte kan atgardas har intraffat
BusOff
DUP-MAC-testet har konstaterat ett fel

12
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Monterings- och installationsanvisningar
Driftindikeringar pa tillvalskortet DFD11B

Lysdioden BIO

Lysdioden
BUS-OFF

Lysdioden BIO 6vervakar bit strobe 1/0-kopplingen.

Tillstand

Status

Betydelse

Blinkar gron
(intervall 125 ms)

DUP-MAC-test

Apparaten utfor DUP-MAC-test

Slackt

Ej inkopplad/OffLine men ej
DUP-MAC-test

»  Apparaten i offline-tillstand
« Apparaten &r avstangd

Blinkar grén
(intervall 1 s)

OnLine och i Operational
Mode

« Apparaten &r online

*  DUP-MAC-testet har genomforts framgangsrikt

« En BIO-koppling till en masterenhet etableras
(Configuring State)

« Saknad, felaktig eller inkomplett konfiguration

Lyser gron

Blinkar rod
(intervall 1 s)

OnLine, Operational Mode
och Connected

Minor Fault eller Connection

Timeout

e OnLine
« En BIO-koppling till en masterenhet har etablerats
(Established State)

« Ett fel som kan atgardas har intraffat
«  Bit-Strobe I/O-anslutning i timeout-tillstand

Lyser rod

Critical Fault eller Critical
Link Failure

» Ett fel som inte kan atgardas har intraffat
¢ BusOff
¢« DUP-MAC-testet har konstaterat ett fel

Lysdioderna BUS-OFF visar bussnodens fysikaliska tillstand.

Tillstand Status Betydelse
Slackt NO ERROR Antalet bussfel ligger inom normalt omrade (Error
Active State).
Blinkar rod Apparaten utfor ett DUP-MAC-test och kan inte sanda
(intervall 125 ms) data eftersom inga andra apparater ar anslutna till bus-
BUS WARNING sen (Error-Passiv-State)
Blinkar réd Antalet fysiska bussfel ar for stort. Inga ytterligare felte-
(intervall 1 s) legram skrivs aktivt pa bussen (Error-Passiv-State).
Lyser rod BUS ERROR ¢ BusOff-State
»  Antalet fysiska bussfel ¢kar, trots 6vergang till
Error Passive State. Atkomst till bussen avbryts.
Lyser gul POWER OFF Extern spanningsmatning ar frankopplad eller inte an-

sluten.
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Projektering och idrifttagning
Idrifttagning av frekvensomformaren

Projektering och idrifttagning

Detta kapitel beskriver hur man projekterar och driftsatter frekvensomformare MOVI-
DRIVE® MDX61B med tillvalet DFD11B.

Idrifttagning av frekvensomformaren

Frekvensomformaren MOVIDRIVE® kan, efter installation av tillvalskortet DFD11B och
installning av Baudrate och MAC-ID, utan ytterligare manuella installningar omgéaende
parametersattas via faltbussystemet. Efter inkoppling kan man t.ex. ladda ner alla para-
metrar frén det 6verordnade styrsystemet direkt via DeviceNet.

For styrning av frekvensomformaren via DeviceNet-systemet maste den dock i forvag
kopplas om till styr- och borvardeskéalla = FALTBUSS. Med instaliningen FALTBUSS
kan frekvensomformaren parametersattas via faltbussen med avseende pa styrning och
borvardesoverforing. Darmed kommer frekvensomformaren att reagera pa processut-
gangsdata fran det 6verordnade styrsystemet.

Det 6verordnade styrsystemet informeras om att styr-/borvardeskalla har satts till FALT-
BUSS med biten "Faltbussmodul aktivt" i statusordet. Av sakerhetsskal maste frekvens-
omformaren alltid friges aven pa plintsidan for styrning via faltbussystemet. Déarfor skall
ingangsplintarna alltid anslutas/programmeras sa att frekvensomformaren friges via in-
gangsplintarna.

Den enklaste l6sningen for att frige frekvensomformaren pé plintsidan ar att lagga +24 V
pa den digitala ingdngen DIZ@ (funktion /REGLERSPARR) och programmera de digi-
tala ingadngarna DI@1 ... DIZ5 till INGEN FUNKTION. Féljande bild visar som exempel
proceduren fér idrifttagning av frekvensomformare MOVIDRIVE® med faltbussanslut-
ning.
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Idrifttagning av frekvensomformaren @
Procedur for 1. Frige effektslutsteget pa plintsidan.
idrifttagning av Led +24V-signalen till ing&ngsplinten DIZ@ / X13.1 (funktion /REGLERSPARR)
MOVIDRIVE (t.ex. via en bygel).
MDX61B
N~ DI0O0 = /reglersparr
DI01 = ingen funktion
X13: DIO2 = ingen funktion
1 | DIOO DI03 = ingen funktion
<—| 2 | Dlo1
<—| 3 | DIO2 D104 = ingen funktion
<— 4 | DIO3 M] DI05 = ingen funktion
<—| 5 | DI04 — DCOM = Referens X13:DI00 ... DIO5
- ? BI((;)(S)M V024 =+ 24V
~—»8 | vo2a 4’ DGND = Referensspéanning for digi-
tala signaler
— 9 | DGND J g
<—| 10| sT11 ST11 = RS485 +
<—| 11| ST12 ST12 = RS485 -
\/J TF1 = TF-ingang
\/
X10: ‘ DGND = Referensspanning for digi-
tala signaler
<1 |TF1 B
12 | paND DBOO = /broms
—* |3 | DB0OO DOO01-C = Relakontakt
4 | DOO01-C DOO01-NO = Slutande relakontakt
L 5 | DO01-NO o
5 DOO01-NC = Oppnande relékontakt
DO01-NC -
—+[7 [ po02 D002 = /stdrning
—» |8 | V024 V024 =+24V
: 9 |VI24 1t 24V ext. VI24 = + 24 V (extern matning)
10 | DGND - DGND = Referensspanning for digi-

{

tala signaler

Frigivning av effektslutsteget via bygel [1]
54095AXX

2. Anslut extern 24 V matning (inte natspanningen!).
Darmed kan frekvensomformaren parametersattas.

3. Borvardeskalla = FALTBUSS / styrkalla = FALTBUSS.
Parametersatt borvardeskéllan och styrkallan till FALTBUSS for styrning av frek-
vensomformaren via féltbuss.
| P100 Borvérdeskalla = FALTBUSS |
 P101 Styrkalla = FALTBUSS |

4. Ingangar DIZ1 ... DI@5 = INGEN FUNKTION.
Programmera ingangsplintarnas funktion till INGEN FUNKTION.

P600 Programmering av plint DIZ1 = INGEN FUNKTION
P601 Programmering av plint DIJ2 = INGEN FUNKTION
P602 Programmering av plint DIZ3 = INGEN FUNKTION
P603 programmering av plint DIJ4 = INGEN FUNKTION
P604 programmering av plint DI&5 = INGEN FUNKTION

Ytterligare information om idrifttagning och styrning av frekvensomformaren MOVI-
DRIVE® finns i handboken "Fieldbus Unit Profile MOVIDRIVE®".
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@ Idrifttagning av frekvensomformaren

Power-UP-Test Efter inkoppling av frekvensomformaren gors ett Power-UP-test av alla lysdioder. Lys-

dioderna ténds i féljande ordningsfdljd:

Tid [ms] Lysdioden Lysdioden PIO Lysdioden BIO Lysdioden

Mod/Net BUS-OFF

0 . grén slackt slackt slackt

250 rod slackt slackt slackt

500 slackt gron slackt slackt

750 ' slackt rod slackt slackt
1000 slackt slackt grén slackt
1250 slackt slackt rod slackt
1500 . slackt slackt slackt gron

1750 slackt slackt slackt rod

2000 slackt slackt slackt slackt

Om det inte finns 24 V pé faltbussen (X30:1, X30:5), tands lysdioden BUS-OFF med
gult sken (— Driftindikeringar pa tillvalskortet DFD11B).
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Uppbyggnad av DeviceNet-natverk med programvaran RSNetWorx @

4.2 Uppbyggnad av DeviceNet-natverk med programvaran RSNetWorx

Installation av
EDS-fil

Installation av
apparaten i ett
befintligt natverk

Handbok — MOVIDRIVE® MDX61B Faltbussgréanssnitt DFD11B DeviceNet

- . D1 1H.dnt - BSYet Wors for DeviceMek

For att bygga upp DeviceNet-natverket via tillvalet DFD11B maste man med hjélp av
programvaran RSNetWorx installera féljande filer:

» EDS-fil: DFD11B.eds
* |con-fil: DFD11B.ico

| Bl Edt Wew Metwork [Device Diagnostics Tools Help

@ - S L BRw 2QlE

Hardhating

x|

- Ej D=wicehlat
% Cabegnry
-] Wendor

Bockwsll fokomsbion - Dodoge

L

SE9 Eurodeive GrbH
tl Lirbraciaan Do Topee |00
2& SEW GATEWAY HODEs
T SEW GATEWAY HO0E
SEW GATEWAY LFD11A
SEW MOWIDRIVE DFDIL 1B
SEW-MOVICRIVE-DFDILA
SEW-MCAHIDYN-AFD LA
SEW-HCHIMOT-MADE
m SEW-MCHIMOT-MFD 3
Hl sEw-ROTRACFFDSIC

ockyvaedl Aubomation - Alen-Eradiey

Hockvasd Autnmation - Eachbro=Cratt Eotion Control
Zochwsll Gutomabion - Rebance Elscirc
B ockvasd AU nmation Spnsches & 5Chih

Ready

Bild 3: EDS-fillista
Gor pa féljande satt:

Valj i RSNetWorx menyalternativet <Tools/EDS-Wizard>. Programmet fragar efter
filnamnen fér EDS- och Icon-filerna.

Filerna installeras. Detaljerad information om installation av EDS-filerna finns i doku-

54173AXX

mentationen till RSNetWorx fran Allen Bradley.

Efter installationen finns apparaten i enhetslistan (Device-List) under rubriken SEW
unit profile/SEW EURODRIVE DFD11B.

Aktuella EDS-filer och ytterligare information om DeviceNet finns p& foljande Internet-
adresser:

SEW-EURODRIVE: www.sew-eurodrive.de
* Allen Bradley: www.ab.com
Open Device Net Vendor Association: www.odva.org

Efter anrop av RSNetWorx-programmet lases alla EDS-filer in automatiskt. | enhetslis-

tan finns nu alla apparater som ar definierade via en EDS-fil.
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Processdatautbyte
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4.3 Processdatautbyte

Polled 1/0O

Projektering for
1...10 process-
dataord

Polled 1/0-meddelanden motsvarar processdatatelegrammen i SEW-faltbussprofilen.
Déarvid kan max 10 processdataord utbytas mellan styrsystem och frekvensomformare.
Processdataldngden stélls in via DIP-omkopplarna S2-PDO ... S2-PDA4.

Installd processdatalangd paverkar inte bara processdatalangden hos Polled 1/0-med-
delandena, utan aven Bit-Strobe I/O-meddelandena.

Processdatalangden hos Bit-Strobe 1/0-meddelandena kan maximalt uppga till 4 pro-
cessdataord. Om den processdatalangd som har stéllts in via DIP-omkopplarna under-
stiger 4 anvands instéllt varde. Om den processdatalangd som har stéllts in via DIP-om-
kopplarna 6verstiger 4 begrénsas vardet automatiskt till 4.

Processdatalangden for processdatakonfigurationen ar fran fabrik satt till vardet 3. Detta
varde kan andras via DIP-omkopplare S2-PDO ... S2- PD4.

| MOVITOOLS® eller via manéverenheten DBG60B visas denna instéllning av parame-
trarna DeviceNet PD-konfiguration = 3PD eller 3PD + Param. | frekvensomformaren be-
arbetas darmed 3 processutgangsdataord (6 Byte) och 3 processingangsdataord for
styrningen.

Om styrsystemet skickar fler an 10 processutgangsdataord kommer inga processdata
att bearbetas eller returneras.

Om styrsystemet skickar 3 processutgangsdataord kommer 3 processutgangsdataord
att bearbetas och 3 processingangsdataord att skickas fran omformaren till styrsyste-
met.

PLC
address range

Output file

0:3.10 PD 1

0:3.11 PD 2 MOVIDRIVE® MDX61B
0:3.12 PD3
)

% PD1| PD2|PD3
Input file

\/\ @ PD1| PD2|PD3

1:3.10

‘ PD 3
1:13.11

1:3.12

\/‘\

Bild 4: 3 processdataord i PLC-enhetens minne

54191AEN
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Timeout-férhal-
landen vid Polled
/O

Bit-strobe-1/O

Processdatautbyte @

| utgangsfilen fran PLC finns processutgangsdata och i ingangsfilen finns processin-
gangsdata till PLC. | exemplet ovan kopieras utgadngsdataorden 0:3.10, O:3.11 och
0:3.12 till processutgangsdataorden 1, 2 och 3 och bearbetas av omformaren. Omfor-
maren returnerar 3 processingangsdataord, vilka kopieras till ingangsdataorden 1:3.10,
[:3.11 och 1:3.12 i PLC-enheten.

Om en annan processdatalangd véljs maste minnesomradet som skall hanteras i PLC-
enheten utvidgas pa motsvarande satt. Om processdatalangden t.ex. &r satt till vardet
10 maste 10 processutgangsdataord och 10 processingangsdataord konfigureras.

Timeout triggas av tillvalet DFD11B. Timeout-tiden maste stallas in av mastern efter for-
bindelseuppbyggnaden. | DeviceNet-specifikation talar man i detta sammanhang inte
om en Timeout-tid utan om ett varde pa Expected Packet Rate. Expected Packet Rate
kan beraknas utgaende fran Timeout-tiden med foljande formel:

tTimeout_omformare = tTimeout-tid_PoIIed /o = 4x tExpected_Packet_Rate_Polled 1/O

Expected Packet Rate kan stéllas in via Connection Object Class 5, Instance 2, Attribute
9. Vardeomradet stracker sig fran 0 ms till 65535 ms, i steg om 5 ms.

Expected Packet Rate for Polled 1/0-kopplingen raknas om till Timeout-tid och indikeras
av enheten som timeout-tid i parameter P819.

Om Polled 1/0-kopplingen gar ner behalls Timeout-tiden i apparaten. Nar Timeout-tiden
har l6pt ut tergar apparaten till Timeout-tillstand.

Timeout-tiden far inte dndras via MOVITOOLS® eller mandverenheten DBG60B, efter-
som den endast kan aktiveras via bussen.

Om det uppstar en timeout for Polled 1/0-meddelanden 6vergar denna kopplingstyp till
Timeout-tillstdnd. Inkommande Polled 1/O-meddelanden kommer da inte langre att ac-
cepteras.

En timeout gor att de i omformaren programmerade Timeout-reaktionerna utfors.

En timeout kan aterstallas via DeviceNet genom Reset-tjansten hos Connection Objects
(Class 0x05, Instance 0x02, Attribut undefined), genom nedkoppling av forbindelsen,
genom aterstallningstjansten hos Identity-Objekts (Class 0x01, Instance 0x01, Attribut
undefined) eller genom aterstallnings-Bit i styrordet.

Bit-strobe-1/0-meddelanden ingér inte i SEW-faltbussprofil. De utgor ett DeviceNet-spe-
cifikt processdatautbyte. Darvid sdnder mastern ut ett Broadcast-meddelande med
langden 8 Byte (= 64 bit). Varje deltagare ar tillordnad en bit i detta meddelande, bero-
ende p& den egna stationsadressen. Vardet p& denna Bit kan vara O eller 1, s att tva
olika reaktioner kan utlésas i mottagaren.

Bit- Betydelse lysdioden

varde BIO

0 Endast processingangsdata returneras Lyser grén

1 Utlosning av reaktion pa faltbuss-timeout och atersandning av processingangs- | Lyser grén
data

Handbok — MOVIDRIVE® MDX61B Faltbussgréanssnitt DFD11B DeviceNet
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Processdatautbyte

Varning:

For att skilja mellan timeout utlost av ett Bit_Strobe-telegram och en &kta timeout i for-
bindelsen kan man avlasa lysdioden BIO pa fronten av tillvalskortet DFD11B. Lysdioden
BIO lyser grén nar timeout I6ses ut via Bit-Strobe-telegrammet.

Om lysdioden BIO blinkar réd befinner sig Bit-Strobe-kopplingen i timeout och inga yt-
terligare Bit-Strobe-telegram accepteras. Varje deltagare som har tagit emot detta Bit-
Strobe-meddelande svarar med sina aktuella processingangsdata. Langden hos pro-
cessingangsdata motsvarar darvid processdatalangden for Polled 1/0O-kopplingen.
Langden hos processingangsdata kan dock omfatta max 4 processdata.

| féljande tabell visas dataomradet i ett bit-strobe-1/O-Request-telegram, inklusive tillord-
ning av deltagare (= stationsadress) till databitarna.

Exempel: Deltagaren med stationsadress (MAC-ID) 16 bearbetar endast Bit O i databyte
2.

Byte 7 6 5 4 3 2 1 0
Offset
0 ID7 ID 6 ID5 ID 4 ID3 ID 2 D1 IDO
1 ID 15 D14 D13 ID 12 ID 11 ID 10 ID9 ID8
2 ID 23 ID 22 ID 21 ID 20 ID 19 ID 18 ID 17 ID 16
3 ID 31 ID 30 ID 29 ID 28 ID 27 ID 26 ID 25 ID 24
4 ID 39 D38 D37 ID 36 ID 35 ID 34 ID 33 ID 32
5 ID 47 ID 46 ID 45 ID 44 ID 43 ID 42 ID 41 ID 40
6 ID 55 ID 54 ID 53 ID 52 ID 51 ID 50 ID 49 ID 48
7 ID 63 D62  ID6L ID 60 ID 59 ID 58 ID 57 ID 56
PLC
address range
Output file
~—" Stations
0:3.10 adress
0:3.11 |1 Bit 16 (MAC-ID) = 16
0:3.12

N
Input file

1310 k—— PP1 pp2
:3.11
1:3.12

\/‘\

54192ASV
Bild 5: Bit-Strobe 1/O-meddelanden

| bilden ovan lagras Bit-Strobe 1/0-meddelandena i minnesorden 0O:3.10 till 0:3.13. Om-
formaren skickar 3 processingangsdataord till PLC-systemet, vilka lagras i indatafilen
(Input-File) i ingangsdataorden 1:3.10 till 1:3.12.
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Timeout-férhal-
landen vid Bit-
Strobe-I/O

Processdatautbyte @

Varning:

Den via DIP-omkopplaren instéllda processdatalangden paverkar inte bara processda-
talangden hos Bit-Strobe 1/0-meddelandena, utan &ven Polled I/O-meddelandena. Pro-
cessdatalangden hos Bit-Strobe 1/0-meddelandena kan maximalt uppga till 4 process-
dataord.

Timeout triggas av tillvalet DFD11B. Timeout-tiden maste stallas in av mastern efter for-
bindelseuppbyggnaden. | DeviceNet-specifikationen talar man i detta sammanhang inte
om en Timeout-tid utan om ett varde pa Expected Packet Rate. Expected Packet Rate
kan beraknas utgaende fran Timeout-tiden med foljande formel:

tTimeout_BitStrobe_IO =4x tExpected_Packet_Rate_BitStrobe_IO

Den kan stéllas in via Connection Object Class 5, Instance 3, Attribute 9. Vardeomradet
stracker sig fran 0 ms till 65535 ms, i steg om 5 ms.

Om det skulle uppsta en timeout for Bit-Strobe-1/0O-meddelanden 6vergar denna kopp-
lingstyp till Timeout-tillstdnd. Inkommande Bit-Strobe 1/0-meddelanden kommer da inte
langre att accepteras. Timeout vidarebefordras inte till omformaren.

Timeout kan aterstéllas enligt foljande:

» Via DeviceNet, genom Reset-tjansten hos Connection Object (Class 0x05, Instance
0x03, Attribut undefined)

» Genom nedkoppling av férbindelsen

» Genom aterstallningstjansten hos Identity-Objekts (Class 0x01, Instance 0x01, Attri-
but undefined)

Handbok — MOVIDRIVE® MDX61B Faltbussgréanssnitt DFD11B DeviceNet
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4.4

SEW-parameter-
datakanalen

Register Object
Class (Class 7)

Parameterdatautbyte

SEW-parameterdatakanalen utgtr en kanal via vilken parametrarna i frekvensomrikta-
ren kan andras eller lasas. Detta visas pa tillvalet DFD11B i form av Explicit-meddelan-
den.

Atkomst till SEW-parameterdatakanalen sker via registerobjekt (Class 7) och parame-
terobjekt (Class 15).

SEW-parameterdatakanalen kan aktiveras via tjansterna Get_Attribute_Single och
Set_Attribute_Single. Eftersom registerobjektet ar s specificerat av DeviceNet att IN-
PUT-objekt endast kan lasas och OUTPUT-objekt kan lasas och skrivas uppstéar de i fol-
jande tabell redovisade mdjligheterna att anropa parameterdatakanalen.

nstance INPUT | OUTPUT Resulterande MOVILINK®-tjanst vid
Get_Attribut_Single Set_Attribut_Single
1 INPUT READ Ojiltig
2 OUTPUT READ WRITE
3 OUTPUT READ WRITE VOLATILE
4 INPUT READ MINIMUM Ogiltig
5 INPUT READ MAXIMUM Ogiltig
6 INPUT READ DEFAULT Ogiltig
7 INPUT READ SCALING Ogiltig
8 INPUT READ ATTRIBUTE Ogiltig
9 INPUT READ EEPROM Ogiltig
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T )
Input

Get_Attribut_Single

(Instance 1)

./
M)

Get_Attribut_Single

HVSNEVAN

Set_Attribut_Single

Output
(Instance 2)

READ

-

WRITE

~—
)

Get_Attribut_Single

PN

Set_Attribut_Single

Output
(Instance 3)

L

WRITE VOLATILE

—
)

Input

Get_Attribut_Single

(Instance 4)

—
)

Get_Attribut_Single

Input

(Instance 5)

—
)

Input

Get_Attribut_Single

(Instance 6)

-/
)

Get_Attribut_Single

Input

(Instance 7)

—
)

Get_Attribut_Single

Input

AN AN AN SN AN

(Instance 8)

—
)

Get_Attribut_Single

Input

(Instance 9)

—

READ MINIMUM

DPRAM

READ MAXIMUM

READ DEFAULT

READ SCALING

READ ATTRIBUTE

READ EEPROM

C &9,
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DeviceNet SEW fieldbus profile

54185AEN
Bild 6: Beskrivning av parameterkanal
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| féljande tabell visas attributen (spalten "Attribute”) for tta instanser (spalten "Instan-

ce") for registerobjektet.

Class | Instance Attribute | Get | Set | Typ Typ/varde Betydelse
0x07 | Ox01 1 X BOOL 0/1 Bad Flag
(READ) 2 X BOOL 0 (INPUT) Direction
3 X UINT 16 Bt ' size
4 X X ARRAY 2 Byte Index Data
BITS 4 Byte Data
0x02 1 X BOOL 0/1 Bad Flag
(Read / Wiite) 2 X BOOL 1 (OUTPUT) Direction
3 X UINT 48 Bit Size
4 X X ARRAY 2 Byte Index Data
BITS 4 Byte Data
0x03 1 X BOOL 0/1 . Bad Flag
EEAD/ WRITE-Vola- -, X BOOL 1 (OUTPUT) Direction
3 X UINT 16 Bit Size
4 X X ARRAY 2Byteindex  Data
BITS 4 Byte Data
0x04 1 X BOOL 0/1 Bad Flag
(Read Minimum) 2 X BOOL 1 (OUTPUT) Direction
3 X UINT 16 Bit Size
4 X X ARRAY 2 Byte Index Data
BITS 4 Byte Data
0x05 1 X BOOL 0/1 Bad Flag
(Read Maxin.m) 2 X BOOL 1 (OUTPUT) ' Direction
3 X UINT 16 Bit Size
4 X X ARRAY 2 Byte Index Data
BITS 4 Byte Data
0x06 1 X BOOL 0/1 Bad Flag
(Read Defa.il) 2 X BOOL 1 (OUTPUT) Direction
3 X UINT 16 Bit Size
4 X X ARRAY 2 Byte Index Data
BITS 4 Byte Data
0x07 1 X BOOL 0/1 Bad Flag
(Read Scaling) 2 X BOOL 1 (OUTPUT) Direction
3 X UINT 16 Bt ' size
4 X X ARRAY 2 Byte Index Data
BITS 4 Byte Data
0x08 1 X BOOL 0/1 Bad Flag
(Read Aftribute) 2 X BOOL 1 (OUTPUT) Direction
3 X UINT 16 Bt ' size
4 X X ARRAY 2 Byte Index Data
BITS 4 Byte Data
0x09 1 X BOOL 0/1 . Bad Flag
(Read BEPROM) 2 X BOOL 1 (OUTPUT) Direction
3 X UINT 16 Bit Size
4 X X ARRAY 2Byteindex  Data
BITS 4 Byte Data

24
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Forklaringar till « Attribut 1 Bad Flag anger om nagot fel har uppstatt med féregédende tjanst
attribut « Attribut 2 anger instansens riktning
» Attribut 3 anger datalangden i bits
+ Attribut 4 utgor parameterdata. De bestar av index (2 Byte) och data (4 Byte)
For overforingen star tjansterna Get_Attribut_Single och Set_Attribut_Single till forfo-
gande.
Tjanst Kodning Betydelse
Get_Attribut_Single Ox0E Las attribut
Set_Attribut_Single 0x10 Skriv attribut
Exempel Parametern Borvardesbeskrivning PA1-PA3 (Index 8304 = 2070y,e,) skall skrivas med
vardet STYRORDL1 (9). | foljande tabell visas dataformatet for Parameter Request-te-
legrammet.
Byte offset
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Funktion | MAC-ID | Service Class | Instance Attri- Index Data
bute
Signifi- Low High = LSB MSB
kans
EXIem- Olpex 10nex | O7hex | 0Zpex 04hex | 7Onex | 20nex | O9nex | O0hex | OOney | OOpex
pe

i foljande tabell visas dataformatet fér Parameter Response-telegrammet.

Byte offset
0 1 2 3 4 5 | & | 7

Funktion MAC-ID Service Index Data

Signifikans Low High LSB MSB
Exempel OLpex 90hex 7Ohex 20hex 0%hex O0hex | O0nex 00hex

PLC
address range
Output data
\_/’\
Header Header

Service, Class...)

Index = 2070h Index

Data Low-word | Data Low-Word

=0009h _
Data High-word | Data High-Word

=0000h '
= ‘Header‘lndex‘ Data ‘|:‘>

Input data

T ‘Header‘lndex‘ Data ‘<;
Header Header

Service, Class...)

Index

Index = 2070h
Data Low-word Data Low-Word
=0009h
Data High-word Data High-Word
=0000h

\/\

54183AEN
Bild 7: Parameterdatautbyte
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Parametern
Object Class
(Class15)

Allméan SEW-
parameterdataka-
nal

Skrivning eller
lasning av falt-
bussparametrar

Med parametern Objekt kan omformarens faltbussparametrar anropas direkt via instan-
sen. For att uppfylla DeviceNet-specifikationen avviker dataformatet fér dessa instanser
fran SEW-Fieldbus Unit Profile. Det &r dock aven mgjligt att anropa omformarens samt-
liga parametrar via parameterobjektet. Instanserna 1 till 9 &@r reserverade for detta an-
damal.

Programvaran RSNetWorx erbjuder mojligheten att parametersatta omformaren med
hjalp av parameterobjekt. Eftersom inte alla parametrar finns med i EDS-filen definieras
2 instanser i parameterobjektet, vilka avbildas i SEW-parameterdatakanalen med sina
MOVILINK®-tjanster.

Nr. | Grupp Namn Anmarkning

SEW-Parameter-Channel . SEW-Param.-Index . Index for parametrar

2 SEW-Parameter-Channel | SEW-Read/Write Lé&s eller skriv parametervarde

For att en parameter skall kunna lasas eller skrivas maste forst SEW-Param.-Index skri-
vas med onskat index. Darefter kan SEW-parameterdata lasas eller skrivas via instans
2. For att lasa eller skriva en parameter maste alltsa 2 tjanster utforas.

Dataformatet for tjansterna SEW-Read/Write, SEW-Read/WriteVo, SEW-Minimum,

SEW-Maximum, SEW-Default, SEW-Scaling och SEW-Attribute motsvarar darvid
SEW-kommunikationsprofilen MOVILINK®.

Parametrarna som ar nédvandiga for drift av faltbussen tas upp direkt i parameterobjek-
tet. De kan aktiveras direkt via instansen.

Nr. Grupp Namn Betydelse
3R Device Identification Artikelnummer for apparat
4 Control source Styrkalla
5 Setpoint source Borvardeskalla
6R PD Configuration Processdatakonfiguration
7 Setp.descr.PO1 Processutgangsdata, tilldelning fér PD1
8 Setp.descr.PO2 Processutgangsdata, tilldelning for PD2
9 Setp.descr.PO3 Processutgangsdata, tilldelning for PD3
10 Device Parameter Act.v.descr. PI1 Processing&ngsdata, tilldelning fér PD1
11 Act.v.descr. P12 Processingangsdata, tilldelning for PD2
12 Act.v.descr. PI3 Processingangsdata, tilldelning for PD3
13 PO Data Enable Frigivning av processdata
14 Timeout Response Reaktion vid timeout
15R Fieldbus Type Faltbusstyp
16R Baud rate Baudrate kan valjas via DIP-omkopplare
17R Station address MAC ID via DIP-omkopplare
R = Read only
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Projektering och idrifttagning (‘G)

Parameterdatautbyte @
Overvakning av Processutgdngsdata, som skickas av styrsystemet, kan dvervakas i dessa parametrar.
processutgangs-
data (PO-Monitor) Nr. Grupp Namn I?etydelse
18R POL1 setpoint Overvakning av processutgangsdataord 1
19R PO2 setpoint Overvakning av processutgangsdataord 2
20R PO3 setpoint Overvakning av processutgangsdataord 3
21R PO4 setpoint Overvakning av processutgangsdataord 4
22R . PO5 setpoint Overvakning av processutgangsdataord 5
23R PO-Monitor PO6 setpoint Overvakning av processutgangsdataord 6
24R PO7 setpoint Overvakning av processutgangsdataord 7
25R PO8 setpoint Overvakning av processutgangsdataord 8
26R POO09 setpoint Overvakning av processutgangsdataord 9
27R PO10 setpoint Overvakning av processutgangsdataord 10
R = Read only
Overvakning av Processingangsdata, som skickas till styrsystemet, kan dvervakas i dessa parametrar.
processingangs-
data (PI-Monitor) Nr. Grupp Namn I?etydelse
28R PI1 actual value Overvakning av processingéngsdataord 1
29R PI2 actual Value Overvakning av processingéngsdataord 2
30R PI3 actual value Overvakning av processingéngsdataord 3
31R P14 actual value Overvakning av processingangsdataord 4
32R PI5 actual value Overvakning av processingangsdataord 5
PI-Monitor -
33R P16 actual value Overvakning av processingéngsdataord 6
34R P17 actual value Overvakning av processingéngsdataord 7
35R P18 actual value Overvakning av processingangsdataord 8
36R P19 actual value Overvakning av processingéngsdataord 9
37R PI110 actual value Overvakning av processingangsdataord 10
R = Read only

Skalning och visning inom telegrammet motsvarar DeviceNet-specifikationen och ar

darmed inte identisk med SEW-kommunikationsprofilen.
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Projektering och idrifttagning
Returkoder vid parameterséttning

4.5 Returkoder vid parametersattning

SEW-specifika
returkoder

Returkod fran
DeviceNet

Timeout for
Explicit
Messages

Returkoderna som omformaren levererar vid felaktig parametersattning beskrivs i hand-
boken "SEW-Fieldbus Unit Profile" och ingar alltsa inte i denna dokumentation. | sam-
band med DeviceNet returneras dock returkoderna i ett annat format. Foljande tabell vi-
sar som exempel dataformatet for ett Parameter Response-telegram.

Byte Offset
0 1 2 3
Funktion MAC-ID Service-Code [=94hex] | General Error Code Additional Code
Exempel 01pex 94y ex 1Fhex 10phex

» Service-Code for ett feltelegram ar alltid 94,y

» General Error Code for en omformarspecifik returkod ar alltid 1F,,. = tillverkarspeci-
fikt fel.

* Additional Code ar identisk med den Additional Code som beskrivs i handboken
SEW-Fieldbus Unit Profile.

+ I tabellen visas tillverkarspecifikt fel 10,ox = Otillatet parameterindex.

Om dataformatet inte innehalls vid 6verforingen, eller om en icke implementerad tjanst
utférs, kommer DeviceNet-specifika returkoder att levereras med feltelegrammet. Kod-
ningen av denna returkod beskrivs i DeviceNet-specifikationen (— "Bilaga”).

Timeout triggas av tillvalet DFD11B. Timeout-tiden maste stallas in av mastern efter for-
bindelseuppbyggnaden. | DeviceNet-specifikation talar man i detta sammanhang inte
om en Timeout-tid utan om ett varde pa Expected Packet Rate. Expected Packet Rate
kan beraknas utgaende fran Timeout-tiden med foljande formel:

tTimeout_ExpIicitMessages =4x tExpected_Packet_Rate_ExplicitMessages

Vérdet kan stéllas in via Connection Object Class 5, Instance 1, Attribute 9. Vardeom-
radet stracker sig fran 0 ms till 65535 ms, i steg om 5 ms.

Om det skulle intréffa en timeout for Explicit-Messages kommer denna kopplingstyp fér
Explicit-Messages automatiskt att kopplas ner, sa att Polled I/O- eller Bit-Strobe-kom-
munikation inte kommer att vara i tillstindet ESTABLISHED. Detta &r standardinstallnin-
gen frdn DeviceNet. For att ater kunna kommunicera med Explicit-Messages maste
kopplingen for sddana meddelanden etableras pa nytt. Timeout vidarebefordras inte till
omformaren.
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Tillampningsexempel med PLC Typ SLC500 —]
Returkoder vid parametersattning

5 Tillampningsexempel med PLC Typ SLC500

RSLogic500 for SLC

Anlaggningskongfiguration
9324-RLO300END ggning gng

DeviceNet

Nétdel =
1747-CP3 1747-§P3 @ @
l }6 ) }6 DeviceNet 16 16
Natdel SLC500 utgangar ingangar — Scanner Adapter ingangar Adapter ingangar
= = - =
; O[zeet]2 (O ]mest].
< mmmEm |53 mEEm |52
NS © 3 [— [l =1
- — R — &3
— I — =H
& f— NS f— S
6 — % —
1746-P2 1747-1.542 1747-SDN 1746-1B16 1746-OB16 1794-ADN 1794-1B16 1794-ADN 1794-OV16
Terminerings- a o erminerings>
motstnd DeviceNet (fiarrbuss 1485C-P1-A50) e
1485A-C2 @ 1485A-C2
\? \j Sl
MAC-ID 3
r r
ez L
2
54179ASV

Bild 8: PLC-anléaggningskongfiguration
Foéljande apparater anvands:

Apparat MAC-ID
SLC5/04 -
DeviceNet Scanner 1747-SDN 1

INPUT-modul med 32 ingangar -

OUTPUT-modul med 32 utgangar -

DeviceNet-adapter med Input-modul med 16 ingangar 11

DeviceNet med Output-modul, 16 utgangar 10
MOVIDRIVE® MDX61B med DFD11B
MOVIDRIVE® MDX61B med DFD11B
MOVIDRIVE® MDX61B med DFD11B
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e Tillampningsexempel med PLC Typ SLC500
EEEE Returkoder vid parametersattning

Med DeviceNet-Manager-programmet faststalls féljande minnesomraden:

1747-SDN Scanlist Map

Discrete Input Map:
15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00

.000 R R R R R R R R R R R R R R R R Statusord for scanner

.002 12 11 11 212 11 112 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 Processdata for apparat 11
.002 112 11 11 12 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 Processdata for apparat 11
.003 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 Processdata for apparat 10
.004 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 Processdata for apparat 10
.005 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PED1 apparat 8 Polled 1/0
.006 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PED2 apparat 8 Polled 1/0
.007 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PED3 apparat 8 Polled 1/0
.008 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PED1 apparat 8 Bit-Strobe-1/0
.009 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PED2 apparat 8 Bit-Strobe-1/0
.010 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PED3 apparat 8 Bit-Strobe-1/0
.011 00 00 OO OO OO OO OO OO OO0 OO OO OO OO OO0 OO0 OO PED1 apparat O Polled 1/0
.012 00 00 00O 00O 00 OO OO OO OO OO OO OO 00O OO OO OO0 PED2 apparat O Polled 1/0
.013 00 00 OO OO0 00 OO OO OO OO OO OO OO OO OO OO OO PED3 apparat O Polled 1/0
.014 00 00 OO OO OO OO OO OO OO0 OO OO OO OO OO0 OO0 OO PED1 apparat O Bit-Strobe-1/0
.015 00 00 00O OO0 00 OO OO OO OO OO OO OO OO 00 OO OO PED2 apparat O Bit-Strobe-1/0
.016 00 00 OO OO 00 OO OO OO OO OO OO OO OO 00 OO OO PED3 apparat O Bit-Strobe-1/0
.017 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 PED1 apparat 4 pPolled 1/0
.018 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 PED2 apparat 4 Polled 1/0
.019 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 PED3 apparat 4 Polled 1/0
020 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 PED1 apparat 4 Bit-Strobe-1/0
021 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 PED2 apparat 4 Bit-Strobe-1/0
.022 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 PED3 apparat 4 Bit-Strobe-1/0

W W W W W W w w wwwwwwwwwwwwwww

Discrete Output Map:
15 14 13 12 11 10 09 08 07 06 05 04 03 02 01 00

.000 R R R R R R R R R R R R R R R R Kontrollord fér scanner

.01 12 11 11 112 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 11 Processdata till apparat 11
.002 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 10 Processdata till apparat 10
.003 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PADl1l apparat 8 Polled 10

.004 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PAD2 apparat 8 Polled IO
.005 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 08 PAD3 apparat 8 Polled IO
.006 00 00 OO OO OO0 OO OO OO OO OO OO OO OO 00O OO OO PAD1 apparat O Polled 10
.007 00 OO0 OO OO OO OO OO OO OO OO OO OO OO OO OO0 OO0 PAD2 apparat O Polled IO
.008 00 00 OO OO OO OO OO OO OO OO OO OO OO OO OO0 OO PAD3 apparat O Polled IO
.009 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 PAD1 apparat 4 Polled 10
010 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 PAD2 apparat 4 Polled I0
.011 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 04 PAD3 apparat 4 Polled I0
012 .. L. L. . . .. o4 o4 44 a4 4+ 42 o4 i< <. .. Bit-Strobe for apparat 8

O O O O O O O o o o o o o
W W W wwwwwwwwwow

For att skilja Bit-Strobe-data fran Polled 1/O-data visas de forstnamnda fetstilt.
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Tillampningsexempel med PLC Typ SLC500
Utbyte av Polled 1/0O (processdata)

5.1 Utbyte av Polled I/O (processdata)

Uppagift | féljande program skall en MOVIDRIVE® MDX61B matas med processdata sa att mo-
torn kommer att rotera med olika varvtal. Programforloppet illustreras av foljande bild.

h 4

START

Cykel 0

Varvtal = 1000 rpm,
Frigivning

4
Cykel 1

Varvtal = 0 rpm,
Snabbstopp

Cykel 2

Varvtal = -400 rpm,
Frigivning

Cykel 3

Varvtal = 0 rpm,
Snabbstopp

Bild 9: Programférlopp

54178ASV

For utbyte av processdata maste de i foljande tabell angivna parametrarna stallas in i
frekvensomformaren MOVIDRIVE® MDX61B.

Meny nr. Index Parameter Varde

100 8461 Borvérdeskalla Féltbuss

101 8462 Styrkalla Faltbuss

870 . 8304 . Processutgangsdatabeskrivning 1 . Kontrollord 1
871 8305 Processutgangsdatabeskrivning 2 Varvtal

872 8306 Processutgangsdatabeskrivning 3 Ingen funktion
873 . 8307 . Processutgangsdatabeskrivning 1 . Statusord 1
874 8308 Processutgangsdatabeskrivning 2 Varvtal

875 8309 Processutgangsdatabeskrivning 3 Ingen funktion
876 8622 ' Frigivning av PO-data A

MOVIDRIVE® MDX61B arbetar darmed i faltbusslage och kan ta emot data. Nu kan
programmet skrivas for SLC500.
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Tillampningsexempel med PLC Typ SLC500
Utbyte av Polled 1/0O (processdata)

1073 i)
——

LT41-E0H
Status engine for control of senseﬁof rotation
LrE Ei 14 —AID
sk ] add e
S & B3
Rl 1
S W 1
pL
Lwt B2
SRR 1=
Output of the status engine

- ey
1 K
o o] |2 ]
MEEORNE0Y =
(2] [(HE]
.
If status > 3, change to status 0
BT 1 oy
Dol Than [A=E) Pl —
Emiin A Ba2 S i
0 [ da
Somir B U [ =2k ]
Ter IR T

01912AEN

| Steg O (programrad 0) satts utgangsbiten 0:3.0/0 s att DeviceNet-kommunikationen
startar (— Beskrivning av DeviceNet-scannern).

Steg 1 och 3 realiserar tillstindsmaskinen, med vilken tillstdnden O ... 3 realiseras. Ak-
tuellt tillstdnd skrivs i Steg 2 pa utgadngarna O:1.0 pa utgangsmodulen i SLC500.

| foljande bild visas utmatningen av processdatavarden i scanner-minnesomradet.

Ea

]

[ 5

32

| If status > 3, change to status 0
— ] ———— ARG
r=zar Thals (A=E] ~ b=
Smmxs A o3 e 1]
D] L [
S B - Lar BI2
L (0 (=
Status 0: Start motor, speed = 1000 rpm
=i} RESF
Egual = T =
e A Biz | Semxa E
LLEE bbb ] L e
Faitvi B 1} il (ke
(2] [=
b
e e l—
PRl LT
]
[en oud
[=
| Status 1: Stop motor
il ——— il
—— Eqa ki
FmEe A BiZ Gy I
R RO ] | o
Sewxs 1 1 Dari 14 |
i
— i —— |
| S R f—
Eamrs 8
[=
Lan [ B
=
01913AEN
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Tillampningsexempel med PLC Typ SLC500
Utbyte av Polled 1/0O (processdata)

| Steg 4 bildas tillstand 0. | detta tillstand skrivs 6 (FRIGIVNING) i minnesomradet O:3.3,
som representerar processutgangsdataord 1. | minnesomrade O:3.4 (processutgangs-
dataord 2) skrivs vardet 5000, som representerar 1000 min~. Darmed roterar motorn
med varvtalet 1000 r/min.

| Steg 5 bildas tillstand 1. | detta tillstdnd skrivs 0 (SNABBSTOPP) i minnesomradet
0:3.3, som representerar processutgangsdataord 1. | minnesomrade O:3.4 (processut-
gangsdataord 2) skrivs vardet 0, som representerar vardet 0 min~t. Darmed stoppas
motorn med snabbstopp. Tillstdnden 2 och 3 behandlas pa& motsvarande satt som
tillstdnden 0 och 1 och beskrivs darfor inte ytterligare.

| féljande bild multipliceras aktuellt &rvarde for apparaten med adress 8, som befinner
sig i minnesomrade 1:3.6 (processingangsdataord 2) med en konstant faktor (i detta fall
med 1). Resultatet skrivs i utgdngsminnesomradet O:3.7 (processutgangsdataorden 2
for apparaten med adress 0).

Vidare skrivs vardet 6 (FRIGIVNING) i processutgangsdataord 1 i apparaten med
adress 0 (0:3.6). Darmed kommer apparaten med adress 0 att flja arvarvtalet med fri-
givningssignal frAn apparaten med adress 8.

Transmit actual position from motor 1 to motor 2

1

.ilr:'
f e |

i

01914AEN

Handbok — MOVIDRIVE® MDX61B Faltbussgréanssnitt DFD11B DeviceNet




34

—

Tillampningsexempel med PLC Typ SLC500

Utbyte av Bit-strobe-1/0

5.2 Utbyte av Bit-strobe-I/O

| féljande program skall processingangsdata hamtas fran frekvensomformare MOVI-
DRIVE®. For processdatautbyte méaste de i féljande tabell angivna parametrarna i frek-
vensomriktaren stallas in.

Uppagift

Meny nr. Index Parameter Varde

100 8461 Borvérdeskalla Féltbuss

101 8462 Styrkalla Faltbuss

870 . 8304 . Processutgangsdatabeskrivning 1 . Kontrollord 1
871 8305 Processutgangsdatabeskrivning 2 Varvtal

872 8306 Processutgangsdatabeskrivning 3 Ingen funktion
873 . 8307 . Processutgangsdatabeskrivning 1 . Statusord 1
874 8308 Processutgangsdatabeskrivning 2 Varvtal

875 8309 Processutgangsdatabeskrivning 3 Ingen funktion
876 8622 ' Frigivning av PO-data A

831 8610 Timeout-reaktion Snabbst. / varn.

MOVIDRIVE® arbetar darmed i faltbusslage och kan ta emot processdata. Nu kan pro-
grammet for PLC-systemet SLC500 skrivas.

Start DeviceNet communication

Set / reset Strobe bit
13.10
—

(ELESHT L,

Transmit actual values from the device to the output module

| Steg 0 friges DeviceNet-kommunikationen pa nytt.

Lo ]
— —
[RLESTH
Ol 130
— E—
(RLER L .
RO
s
SrEm 13
]
Tl nEa
Ju
Ry
(e
S 134
Jn
[ari o:1a
i1
< BT
01915AEN

| Steg 1 satts Strobe-biten i apparat 8 beroende pa ingangsbiten 1:3.2/0 (fran DeviceNet-
Input-modulen).

| Steg 2 kopieras processingangsdataord 1 (1:3.8) via minnesordet O:3.12 till DeviceNet-
Output-modulen och processingdngsdataord 2 (1:3.9) kopieras via minnesord O:1.0 till
SLC500-Output-modulen.
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Tillampningsexempel med PLC Typ SLC500 —

Utbyte av Explicit-Messages (parameterdata) EEEE

5.3
Uppgift

Utbyte av Explicit-Messages (parameterdata)

| detta program skall parameterdata utbytas mellan styrsystemet och omformaren.

Parameterdatautbytet mellan omformaren och SLC500 sker via sa kallade M-Files (—
Installationsanvisning for DeviceNet-scannermodul).

Inom M-Files &r minnesomradet fran ord 224 till ord 255 reserverat for for Explicit Mes-
sages. Uppbyggnaden av detta minnesomrade framgar av foljande bild.

5 TXID cmd/status Word 224
0 =
23
Es Connection Size Word 225
% =
= Service MAC-ID Word 226

Class Word 227
>
S Instance Word 228
@
S Attribute Word 229
@
3]
= Word 230
S
o Data
X
|
Word 255
54172AEN
Minnesomradet &r indelat i tvd omraden:
« Overforingshuvud (3 ord)
» Explicite Message Body
| foljande 6versikt beskrivs minnesomradet inom M-Files narmare .
Minnesomrade Funktion | Langd Varde Beskrivning
Overféringshuvud cmd/status —foljande | cmd: Inférande av kommandokod
tabell status: Inférande av dverforingsstatus
TXID 1..255 Vid framstallning eller nedladdning av

ett kommando till scannern tillordnar
kontaktplanprogrammet i SLC5-pro-
cessorn dverforingen till en TXID.

Storlek vardera 1/2 3..29 Storlek hos Explicit Message Body (i

ord Byte!)
Anslutning 0 DeviceNet-anslutning (=0)
Tjanst 0Epex Get_Attribute_Single (Read)
10pex Set_Attribute_Single (Write)
05hex Reset
etc. ytterligare tjanster i enlighet med

DeviceNet-specifikationen

Explicit Message Body | Class DeviceNet Class

Instance varderalord | 0 ... 255 DeviceNet Instance
Attribute DeviceNet Attribut

Data 0...26 ord 0 ... 65535 | Datainnehall
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e Tillampningsexempel med PLC Typ SLC500

EEEE Utbyte av Explicit-Messages (parameterdata)

| féljande Gversikter beskrivs kommando- och statuskoder.

Kommandokoder:
Kommandokod (cmd) | Beskrivning
0 Ignorera 6verforingsblock
1 Utfor dverféringsblock
2 Ta emot dverforingsstatus
3 Aterstéll alla Client/Server-dverféringar
4 Frigor overforing fran vanteslinga
5...255 Reserverad
Statuskod:

Natverksnod-status (Status) | Beskrivning

0 Ignorera dverfoéringsblock

1 Overforingen lyckades

2 Overforing sker

3 . Fel — Slav-apparaten ej med i avfragningslistan
4 Fel — Slaven offline

5 Fel — DeviceNet-natverksanslutning deaktiverad (offline)
6 . Fel — TXID-6verforing okand

7 Anvéands ej

8 Fel — ogiltig kommandokod

9 . Fel — scannerbuffert full

10 Fel — en annan Client/Server-6éverforing sker
11 Fel —ingen forbindelse med slavapparat

12 . Fel — svarsdata for langa for blocket

13 Fel — ogiltig anslutning

14 Fel — ogiltig storlek specificerad

15 . Fel — upptagen

16 ... 255 Reserverad
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Tillampningsexempel med PLC Typ SLC500
Utbyte av Explicit-Messages (parameterdata)

M-Files delas in i en anropsfil (MO-File) och en svarsfil (M1-File). Datadverforingen illus-
treras av féljande bild.

PLC L

SLC500 Scanner 1747-SDN
Request of a Scanner MOVIDRIVE® MDX61B
transmission request e

block waiting loop i I ]

Contact plan scanning

Response of a Scanner
transmission response
block waiting loop

Process requests

and responses

. 54175AEN
Bild 10: Overféring av ett Explicit Message

For att lasa parametrar via SEW-parameterdatakanalen (Instance 1 till 9) eller skriv data
(Instance 2 och 3), maste register-Object Class (7,,ex) anvandas. Dataomradet indelas
da iindex (1 ord) och parameterdata (2 ord).

S TXID cmd/status | Word 224
23
ER ) .
G O Connection Size Word 225
% e
= Service MAC-ID Word 226
Class Word 227
3
a Instance Word 228
()
(@)} .
© Attribute Word 229
o
,E:, Index Word 230
(&)
s
) Data word Low (HEX) Word 231
Data word High (HEX) Word 232

54177AEN
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Tillampningsexempel med PLC Typ SLC500
Utbyte av Explicit-Messages (parameterdata)

38

| programexemplet reserveras ett dataomrade i Integer-File (N-File — foljande bild), i vil-
ket data fran MO/M1-filerna skrivs.

*= Data File N7 (hex] - INTEGER Mi[=] E3
ff= 3

N7: 0 101 R Eo: 1 4 2070 0 0 0

BI7: 10 101 & SE0E zZ070 9 ] 0 ] 0 1]

Al e

02149AXX

I N7:0 till N7:8 star vilket datatelegram som ska anvandas. | N7:10 till N7:15 star data
som har tagits emot.

Ordlangd Request
Funktion Varde

1 TXID 1
cmd 1 = Starta
Anslutning 0

? Storlek 8

3 Tjanst Enex = Read Request
MAC_ID 8

4 Class 7

5 Instance 1

6 Attribute 4

7 Data 1 2070pex

8 Data 2 Ohex

9 Data 3 0

Ordlangd Response
Funktion Véarde
TXID 1

! status 1 = Korrekt
Anslutning 0

2 Storlek 6

3 Tjanst 8hex = Read Response
MAC_ID 8
Data 1 2070pey
Data 2 Shex
Data 3 0
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Tillampningsexempel med PLC Typ SLC500 —]

Utbyte av Explicit-Messages (parameterdata) EEEE

g

SEW-parameterdatakanalen kan aktiveras via Class 7, Instance 1 ... 9 och Attribute 4
(— Statement of Conformance).

| Steg 5, forutsatt positiv flank pa bitarna B3:0/1, kopieras de 9 Byte, med borjan fran
N7:0, till filen MO. Déarmed inleds lasning av parameter 8304 (2070y,,). Déarefter vantar
systemet i Steg 6 pa en positiv flank fran scanner-statusbiten 1:3.0/15. 1:3.0/15 visar att
data foreligger. Darmed kan anropsprofilen B3:0/1 aterstallas.

Sedan maste mottagna data skrivas till N-filen. For andamalet skrivs 9 ord i M-filen
N7:10...19.

Write transmit data
Rl ERCULE —rif —
R4 oy F1 -
1 i “apy Fils
SANTE AT
D Lo H ]
Lamgiti ]
i PR [ZER T
J E — — e
TR S0
Read receive data
BXai il
e wyy Fik —
RN MR E 138
Dz AT 1
Lamgih L]
D ]
01921AEN
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KVA F n Tekniska data

i Tillval DFD11B

6 Tekniska data
6.1 Tillval DFD11B

Tillval DFD11B

Artikelnummer 824 9725

Effektbehov P=3W

Eolrlnmunikationsproto- ”0 Master-Slave Connection-Set enligt DeviceNet-specifikationen, version
0 .

Antal processdataord

Instéllbart via DIP-omkopplare:
1 ... 10 processdataord
1 ... 4 processdataord vid Bit-Strobe-I/O

Baudrate

125, 250 eller 500 kBaud, instéllbart via DIP-omkopplare

Busskabellangd

For Thick Cable enligt DeviceNet-specifikationen 2.0 Bilaga B:
500 m vid 125 kBaud
250 m vid 250 kBaud
100 m vid 500 kBaud

Overforingsniva

ISO 1198 -24V

Anslutningssatt

2-ledarbuss och 2-ledarmatning 24 Vpc med 5-polig Phonix-plint
Stifttilldelning enligt DeviceNet-specifikationen

MAC-ID

0 ... 63, installbart via DIP-omkopplare
Max. 64 deltagare

Tjanster som stods

Polled I/O: 1...10 ord
Bit-strobe-I/O: 1 ... 4 ord

Explicit Messages:

— Get_Attribute_Single

— Set_Attribute_Single

— Reset

— Allocate_MS_Connection_Set
— Release_MS_Connection_Set

Hjalpmedel for idrifttag-
ning

Firmware-utgava for
MOVIDRIVE™ MDX61B

Handbok — MOVIDRIVE® MDX61B Faltbussgranssnitt DFD11B DeviceNet

Programvarupaketet MOVITOOLS® version 4.20 eller senare
Mandverenhet DBG60B

Firmware-utgava 824 854 0.11 eller senare (— anges av P076)




Bilaga (]

General Error Codes (felmeddelanden) 1

7 Bilaga

7.1 General Error Codes (felmeddelanden)

General error
Code (hex)

00-01

Felnamn

Beskrivning

Reserverat for DeviceNet

02

Resource unavailable

En kélla som &r nédvandig for utférande av tjansten ar inte till-
ganglig

03 - 07

Reserverad for DeviceNet

08
09

Service not supported

Invalid attribute value

Tjansten stdds inte for den valda klassen/instansen

Ogiltiga attributdata har skickats

0A

Reserverad for DeviceNet

0B

Already in requested
mode/state

Det valda objektet befinner sig redan i det driftsatt/den status
som begérts

0oC

Object state conflict

Det valda objektet kan inte utféra tjansten i sitt aktuella tillstand

0D
OE

Attribute not settable

Reserverad for DeviceNet

Det valda objektet ar dtkomligt genom ett skrivkommando

OF

Pivilege violation

Brott mot behdrighetsbegrénsning

10

Device state conflict

Apparatens aktuella tillstand forbjuder utférande av begard
tjanst

11

Reply data too large

Langden hos overforda data dverstiger mottagningsbuffertens
storlek

12

Reserverad for DeviceNet

13

Not enough data

Langden hos dverforda data ar for liten for att tjansten skall
kunna utféras.

14
15

Attribut not supported

Too much data

Valt attribut stéds inte

Langden hos overforda data ar for stor for att tjansten skall
kunna utféras

16
17

Object does not exist

Det valda objektet ar inte implementerat i apparaten

Reserverad for DeviceNet

18

No stored attribute data

Anropade data har tidigare aldrig sparats

19

Store operation failure

Data kunde inte sparas darfor att ett fel har uppstatt vid sparan-
det

1A - 1E
1F

Vendor specific error

Reserverad for DeviceNet

Tillverkarspecifikt fel (— handboken "SEW-Fieldbus Unit Pro-
file")

20

21-CF

Invalid parameter

Future extensions

Ogiltig parameter.
Detta felmeddelande anvands om en parameter inte uppfyller
specifikationskraven och/eller tillampningskraven.

Reserverad av DeviceNet for framtida funktioner

DO - DF

Reserved for Object
Class and service
errors

Detta omrade skall anvandas om det aktuella felet inte kan
hanforas till ndgon av felgrupperna ovan
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Statement of Conformance (6verensstammelseforklaring)

7.2  Statement of Conformance (0verensstammelsefdrklaring)

B Device Net Statement of Conformance

SOCdataasof 6 -3 - 2004

Fill in the blank or the appropriate box

General Conforms to DeviceNet S pecification Volume | - Release 2.0 Volurre Il - Release 2.0
Device Errata
Data Vendor Name SEW E urodrive GmbH
Device Profile Vendor S pecific
Product Name SEW-MOVIDRIVE-DFD11B
Product Code 10
Product Revision 1.01
DeviceNet Physical Network Power Consumption (Max) 04A@ 11V dc (worst case)
Conformance Data
Connector Style Open-Hardwired |:| Sealed-Mini |:|
Open-Pluggable Sealed-Mico  []
Isolated Physical Layer Yes []
No [
LEDs Supported Modue  [] Combo Mod/Net
Nore [] Network  [] 1/0 J
MAC ID Setting DIP Switch Software Settable [ ]
Other
Default MAC ID 63
Communication Rate Setting DIP Switch Software Settable [ |
Other
Communication Rates Supported 125k bit/s 500k bit/s
250k bit/s
DeviceNet Device Network Behavior Group 2 Client |:| Group 2 Only Client |:|
Communication Check All That Apply Group 2 Server |:| Group 2 Only Server
Data Peer-To-Peer |:| Tool (nota Device) |:|
UCMM E xplicit Message Groups Supported Group 1 |:| Group 2 |:| Group 3 |:|
Dynaric 1/0 Message Groups (Peer to Peer) Group1[] Growp2[] Group3[]
Default /O Data Address Path Input  Class 4 Inst. 64 Atr. 3
Output Class 4 Inst. 64 Atr. 3
Fragmented Explicit Messaging S upported Yes No D
If yes, Acknowledge TimeOut 1000 ms
Typical Target Addresses
Consumption Service 16 Class 1 Inst 1 Atr. 7
Production Service 14 Class 1 Inst 1 Atr. 7
1 of 2
54129AXX
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Statement of Conformance (6verensstammelseforklaring)

B Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Identity Object 0x01
Required Object Class Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open Revision O O
Implementation Max instance O Od
None S upported Number of Instances O O
Optional attributes list O O
Optional services list D D
Max Id of class attributes OO
Max Id of instance attributes [ ] []

Services

None S upported

viceNet Services

Parameter Options

Get_Attributes_All

Reset

Get_Attribute_Single
Find_Next_Object_instance

\AmmszAGDDDDg\IO\mAwN_.G

Object Instance Description Get _Set Value Limits
Attributes Open Vendor Il 315
Device type [ =000
Product code ] =09
Revision Il 1.01
Status (bits supported) [l
Serial number [l
Product name [] SEW-MOVIDRIVE-DFD11B
8 Stte O O
9  Config. Consistency Value  [] []
10  Heartbeat Interval |:| |:|
DeviceNet Services Parameter Options
Services [] Get Attibutes Al
Reset 0
Get_Atribute_Single
|:] Set_Attribute_Single

Vendor Specific Additions Yes |:| If yes, fill out the Vendor Specific Additions form. No

Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Sindle service.
Set indicates attribute value is written to by the Set_Attribute_Single service.
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Statement of Conformance (6verensstammelseforklaring)

l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Message Router Object 0x02
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision O O
Implementation 2 Maxinstance O O
None Supported 3 Number of Instances O O
4 Optional attribute list O g
5 Optional service list HEE
6 Max ID of class attributes D D
7 MaxIDofinstance attributes [ ] []
DeviceNet Services Parameter Options
Services |:| Get_Attributes_All
[[] GetAtribute_Single
None S upported
Object Instance ID Description Get _Set _Value Limits
Attributes Open 1 Objectlist O g

None Supported

2 Maximum connections supporte] | []
3 Number of active connections [ | []
4 Active connections list O O

Services

None S upported

DeviceNet Services Parameter Options

[] Get Attibutes_All
[] Get Atribute_Single
[] setAtribute_Single

Vendor Specific Additions Yes [ ] If yes, fill out the Vendor Specific Additions form  No

Get indicates attribute value is returned by the Get Attribute_Sinale service.
Set indicates attribute value is written to by the Set Attribute Sinale service.

3 of 9
54132AXX
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Statement of Conformance (6verensstammelseforklaring)

B Device Net Statement of Conformance

DeviceNet DeviceNet Object 0x03
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision O =2
Implementation 2 Maxinstance OO
|:| None S upported 3 Number of Instances D D
4 Optional attribute list OO
5  Optional service list OO
6  MaxID of class attributes HEE
7 MexIDofinstanceattributes  [] []

DeviceNet Services

"

arameter Options

Services |:| Get_Attribute_Single
None S upported
Object Instance D Description Get_Set_Value Limits
Attributes Open 1 MACID [0 =o.63
2 Baudrate 1 =.2
[ None Supported 3 BOI 0 =
4 Bus-off counter =0..255)
5 Allocation information Il
6  MAC ID switch changed O =
7 Baud rate switch changed 0 =
8  MAC ID switch value [0 =o.63
9 Baudrate switch value [ =.2
DeviceNet Services Parameter Options
Services Get_Attribute_Single
Set_Attribute_Single
[] None Supported Allocate M/S connection set
Release M/S connection set

Vendor Specific Additions Yes [ Ifyes, fill out the Vendor Specific Additions form  No
Get indicates attribute value is returned by the Get Attribute Sinale service.
Set indicates attribute value is written to by the Set_AttributeSinale service.
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Statement of Conformance (6verensstammelseforklaring)

B Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Connection Object 0x05
Required Object Class ID Description Get Set ValueLimits
Object Attributes Open 1 Revision O O
Implementation None S upported 2 Maxinstance O O
3 Number of Instances O O
Complete this sheet for 4 Optional attribute list OO
each connection supported. 5 Optional service list OO
6  MaxID of class attributes O O
7 MaxID of instance attributes O O
DeviceNet Services Parameter Options
None Supported [] Reset
[] Create
[] Delete
[] Get Atribte_Single
[] Find_Next_Object_Instance
Object Instance Connection Type Max Connection Instances
WS Explicit Message 1 Server Client 1 Totl
Complete this section for Production trigger(s) Cydic [] COS[] App tig[ ]
Dynamic 1/0 connections Transport type(s) Server Client |:|
Transport class(es) |:| 2 3 |:|
ID__Description Get Set  Value Limits
Attributes Open 1 State |:|
2 Instance type |:]
3 TransportClass trigger |
4 Produced connection ID |
5 Consumed connection ID |:|
6 Initial comm characteristics |
7  Produced connection size |
8 Consumed connection size |:|
9 Expected packet rate =0..65530)
12 Watchdog time-out action |
13 Produced connection path len |
14 Produced connection path |:|
15 Consumed connection path len J
16  Consumed connection path |
17 Production inhibit time O =a
DeviceNet Services Parameter Options
Services Reset
[] Delete

] Avply_Attibutes
Get_Attribute_Single
Set_Attribute_Single

Vendor Specific Additions Yes [_] Ifyes, fill out the Vendor Specific Additions form  No
Get indicates attribute value is returned by the Get AttributeSindle service.

Set indicates attribute value is written to by the Set AttributeSingle service.

5 of9
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Statement of Conformance (6verensstammelseforklaring)

l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Connection Object 0x05
Required Object Class D Description et Set ValueLimits
Object Attributes Open 1 Revision O O
Implementation None S upported 2 Maxinstance O
3 Number of Instances O
Complete this sheet for 4 Optional attribute list O O
each connection supported. 5 Optional service list O
6  MaxID of class attributes O O
7 MaxIDofinstance atributes ] []
DeviceNet Services Parameter Options
None S upported [] Reset
[] Create
[] Delete
[] Get Atribute_Single
|:| Find_Next_Object_Instance
Object Instance Connection Type Max Connection Instances
WS Poll 1 Server Client 1 Total
Complete this section for Production trigger(s) Cycic [] COS[] App tig[ ]
Dynamic |/ connections Transport type(s) Server Client []
Transport class(es) |:| 2 3 |:|
ID__Description Get__Set _ Value Limits
Attributes Open 1 State O
2 Instance type |
3 Transport Class trigger ]
4 Produced connection ID O
5 Consumed connection ID J
6 Initial comm characteristics Il
7 Produced connection size |
8 Consumed connection size |
9 Expected packet rate =0..65530)
12 Watchdog time-out action |
13 Produced connection path len ]
14 Produced connection path O
15 Consumed connection path len |
16 Consumed connection path |
17 Production inhibit time O =0

"

DeviceNet Services
Services Reset

[] Delete

|:| Apply_Attributes

Get_Attribute_Single

Set_Attribute_Single

arameter Options

Vendor Specific Additions Yes |:| If yes, fill out the Vendor S pecific Additions form  No
Get indicates attribute value is returned by the Get Attribute Sindle service.
Set indicates attribute value is written to by the Set Attribute Sindle service. 6 of 9

54135AXX
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Statement of Conformance (6verensstammelseforklaring)

B Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Connection Object 0x05
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision OO
Implementation None S upported 2 Maxinstance O
3 Number of Instances OO
Conmplete this sheet for 4 Optional attribute list O
each connection supported. 5 Optional service list OO
6 MaxID of class attributes OO
7 MaxID of instance attributes OO
DeviceNet Services Parameter Options
None Supported [] Reset
[] Create
[] Delete
|:| Get_Atrribute_Single
|:| Find_Next_Object_Instance
Object Instance Connection Type Max Connection Instances
IM/S Bit Strobe 1 Server Client 1 Total
Complete this section for Production trigger(s) Cydic [] COS[] App.tig[ ]
Dynamic 1/0 connections Transport type(s) Server Client |:|
Transport class(es) |:| 2 3 |:|
ID__Description Get__Set _ Value Limits
Attributes Open 1 State |
2 Instance type |
3 Transport Class trigger |
4 Produced connection ID |
5 Consumed connection ID |
6 Initial comm characteristics |
7 Produced connection size |
8 Consumed connection size |
9  Expected packet rate =0..65530)
12 Watchdog time-out action |
13 Produced connection path len |
14 Produced connection path |
15  Consumed connection path len |
16  Consumed connection path |
17 Production inhibit time 0 =

o

DeviceNet Services
Services Reset

[] Delete

[ Apoly_Attributes

Get_Atribute_Single

Set_Attribute_Single

arameter Options

Vendor Specific Additions Yes |:] If yes, fill out the Vendor S pecific Additions form  No

Get indicates attribute value is returned by the Get Attribute Sinadle service.

Set indicates attribute value is written to by the Set Attribute Sindle service. 7 of 9
54136AXX
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Statement of Conformance (6verensstammelseforklaring)

l Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Register Object 0x07
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision OO
Implementation 2 Maxinstance OO
None Supported 3 Number of Instances OO
4 Optional attribute list HEN
5  Optional service list OO
6  MaxID of class attributes OO
7 MexIDofinstanceattributes  [] []
DeviceNet Services Parameter Options
Services |:| Get_Attribute_Single
None Supported
Object Instance ID  Description Get _Set _Value Limits
Attributes Open 1 BadFlag ]
2 Direction |
[] None Supported 3 Size |
4 Dat
DeviceNet Services Parameter Options
Services Get_Atribute_Single 4520000000000
[] None Supported Set_Attribute_Single

Vendor Specific Additions Yes [ ] Ifyes, fill out the Vendor Specific Additions form  No
Get indicates attribute value is returned by the Get Atribute Sindle service.

Set indicates attribute value is written to by the Set Attribute Sindle service.
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B Device Net Statement of Conformance

DeviceNet Parameter Object OxOF
Required Object Class ID  Description Get Set Value Limits
Object Attributes Open 1 Revision O O
Implementation 2 Maxinstance I
] None Supported 3 Number of Instances O O
4 Optional attribute list O g
5 Optional service list HEE
6 Max ID of class attributes D |:|
7 MexIDofinstance attributes  [] []
8  Parameter class descriptor [
9 Configuration assembly instanc{X] [_]
10 Native language [
DeviceNet Services Parameter Options
Services |:| Get_Attributes_All
[0 Reset
|:| None S upported Get_Attribute_Single
|:| Set_Attribute_Single
[] Restore [] sawe
Object Instance 1D Description Get__Set _ Value Limits
Attributes Open 1 Parameter value =0..4294967294)
2 Link Pathsize ]
[ None Supported 3 Linkpath |
4 Descriptor |
5  Datatype |
6 Datasize O =4
7 Parameter name string O O
8  Units string O O
9  Helpstring O O
10 Minimum value O O
11 Maximumvalue O O
12 Default value O O
13 Scaling multiplier O g
14 Scaling divisor HEE
15 Scaling base O g
16 Scaling offset O O
17 Multiplier link O O
18  Divisor link O
19  Baselink O O
20  Offsetlink O O
21 Decimal precision O O
DeviceNet Services
Services |:| Get_Attribute_All
[ Nore Supported Get_Attribute_Single Set_Attribute_Single

Vendor Specific Additions Yes |:| If yes, fill out the Vendor Specific Additions form. No

Get indicates attribute value is returned by the Get_Attribute_Single service.
Set indicates attribute value is written to by the Set Attribute_Single service. 9 of 9
54138AXX
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Ordforklaringar

Ordforklaringar

Term Beskrivning
Allocate Tillhandahallande av tjanst for att skapa koppling.
Attribute Attribut for en objektklass eller en instans. Darmed kan egenskaperna foér

objektklassen eller instansen beskrivas narmare.

BIO - bit-strobe I/O

Samtliga deltagare n&s med ett enda allmant telegram. Kontaktade deltagare
svarar med processingangsdata.

Class

Objektklass i DeviceNet.

Device-Net Scanner

Insticksmodul i PLC-systemet fran Allen Bradley. Modulen realiserar faltbuss-
kommunikationen mellan PLC och faltbussenheterna.

DUP-MAC-test

Duplicerat MAC-ID-test.

Explicit Message Body

Explicit-Message

Omfattar klassnummer, instansnummer, attributnummer och data.

Parameterdatatelegram, med vars hjalp DeviceNet-objekten kan anropas.

Get_Attribute_Single

Lastjanst for en parameter.

Instance Instans av en objektklass. Darmed kan objektklasserna delas in i flera under-
grupper.

MAC-ID Media Access Control Identifier: Apparatens nodadress.

M-File Staller dataomradet mellan PLC och scannermodulen till férfogande.

Mod/Net Modul/natverk

Node-ID Nodadress = MAC-ID

PIO - Polled I/O Processdatakanal fran DeviceNet, med vilken processutgangsdata kan skickas
och processingangsdata tas emot.

Release Tillhandahallande av tjanst for att skapa koppling.

Reset Tillhandahaller tjanst for att aterstalla ett fel.

Steg Programrad i SLC500.

Service Tjanst som utfors via bussen, t.ex. lasfunktion, skrivfunktion etc.

Set_Attribute_Single

Skrivfunktion fér en parameter.

SLC500

PLC fran Allen Bradley.
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Adressfdorteckning i

Tyskland
Huvudkontor Bruchsal § SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 (0) 7251 750
F?}b“_,kl_ ) Ernst-Blickle-StraRe 42 - D-76646 Bruchsal Fax +49 (0) 7251 751970
g‘;:\slfc{e”'”g Telex 7 822 391
Postfachadresse: www.SEW-EURODRIVE.de
Postfach 3023 - D-76642 Bruchsal sew@sew-eurodrive.de
Montering Garbsen SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 (0) 5137 879830
Service (vid Hannover) Alte Ricklinger StraRe 40-42 Fax +49 (0) 5137 879855
D-30823 Garbsen scm-garbsen@sew-eurodrive.de
Boxadress
Postfach 110453 - D-30804 Garbsen
Kirchheim SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 (0) 89 90955210
(vid Minchen) DomagkstralRe 5 Fax +49 (0) 89 90955250
D-85551 Kirchheim scm-kirchheim@sew-eurodrive.de
Langenfeld SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 (0) 2173 850730
(vid Dusseldorf) Siemensstralle 1 Fax +49 (0) 2173 850755
D-40764 Langenfeld scm-langenfeld@sew-eurodrive.de
Meerane SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 (0) 3764 76060
(vid Zwickau) Dankritzer Weg 1 Fax +49 (0) 3764 760630
D-08393 Meerane scm-meerane@sew-eurodrive.de
Adresser till 6vriga serviceverkstader i Tyskland 6versands pa begaran.
Frankrike
Tillverkning Haguenau SEW-USOCOME Tel. +33 (0) 3 88 73 67 00
Forsaljning 48-54, route de Soufflenheim Fax +33 (0) 388 73 66 00
Service B. P. 185 http://www.usocome.com
F-67506 Haguenau Cedex sew@usocome.com
Montering Bordeaux SEW-USOCOME Tel. +33 (0) 5 57 26 39 00
Service ) Parc d’activités de Magellan Fax +33 (0) 557 26 39 09
Teknisk avdelning 62, avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex
Lyon SEW-USOCOME Tel. +33 (0) 4 72 15 37 00
Parc d’Affaires Roosevelt Fax + 33 (0) 4 721537 15
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin
Paris SEW-USOCOME Tel. +33 (0) 1 64 42 40 80

Adresser till dvriga serviceverkstader i Frankrike éversands pa begéaran.

Zone industrielle
2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil I'Etang

Fax +33 (0) 1 64 42 40 88

Argentina
Monte(ir]g Buenos Aires SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A. Tel. +54 (0) 33 27 4572 84
Forsaljning Centro Industrial Garin, Lote 35 Fax +54 (0) 3327 4572 21
Service Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar
1619 Garin
Australien
Montering Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 (0) 3 99 33 10 00
gorsaljmng 27 Beverage Drive Fax +61 (0) 399 33 10 03
ervice . . i
Tullamarine, Victoria 3043 http:/fww.sew-eurodrive.com.au
enguires@sew-eurodrive.com.au
Sydney SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 (0) 2 97 25 99 00
9, Sleigh Place, Wetherill Park Fax +61 (0) 2 97 25 99 05
New South Wales. 2164 enguires@sew-eurodirve.com.au
Belgien
Montering Bryssel CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 (0) 10 23 13 11
Forsaljning Avenue Eiffel 5 Fax +32 (0) 10 2313 36
Service B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be
Brasilien
Tillverkning Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 (0) 11 64 89 90 00
Forsaljning Avenida Amancio Gaiolli, 50 Fax +55 (0) 11 64 89 90 09
Service Caixa Postal: 201-07111-970

Guarulhos - Cep.: 07251-250

Adresser till 6vriga serviceverkstader i Brasilien éversands pa begaran.
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Bulgarien
Forsaljning Sofia BEVER-DRIVE GMBH Tel. +359 (0) 9 29 53 25 65
Bogdanovetz Str.1 Fax +359 (0) 9 29 54 93 45
BG-1606 Sofia bever@mbox.infotel.bg
Chile
Montering Santiago de Chile SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 (0) 26 23 82 03 + 6 23 81 63
Forsaljning Las Encinas 1295 Fax +56 (0) 26 23 81 79
Service Parque Industrial Valle Grande sewsales@entelchile.net
LAMPA
RCH-Santiago de Chile
Boxadress
Casilla 23 Correro Quilicura - Santiago - Chile
Colombia
Montering Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 (0) 5715 47 50 50
Forsaljning Calle 22 No. 132-60 Fax +57 (0) 5715 47 50 44
Service Bodega 6, Manzana B sewcol@andinet.com
Santafé de Bogota
Danmark
Montering Kopenhamn SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 (0) 43 95 8500
Forsaljning Geminivej 28-30, P.O. Box 100 Fax +45 (0) 43 95 8509
Service DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Estland
Forséljning Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 (0) 6 59 32 30
Paldiski mnt.125 Fax +372 (0) 6 59 32 31
EE 0006 Tallin
Finland
Montering Lahtis SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 (0) 3 589 300
Forsaljning Vesimé&entie 4 Fax +358 (0) 3 780 6211
Service FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew-eurodrive.fi
Grekland
Forsaljning Athen Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 (0) 1 04 22 51 34
Service 12, Mavromichali Street Fax +30 (0) 1 04 22 51 59
P.O. Box 80136, GR-18545 Pireus http://www.boznos.gr
Boznos@otenet.gr
Hong Kong
Montering Hong Kong SEW-EURODRIVE LTD. Tel. +852 (0) 2-7 96 04 77
Forsaljning Unit No. 801-806, 8th Floor +79 60 46 54
Service Hong Leong Industrial Complex Fax +852 (0) 2-7 95-91 29
No. 4, Wang Kwong Road sew@sewhk.com
Kowloon, Hong Kong
Indien
Montering Baroda SEW-EURODRIVE India Pvt. Ltd. Tel. +91 (0) 265-83 10 86
Forsaljning Plot No. 4, Gidc Fax +91 (0) 265-83 10 87
Service Por Ramangamdi - Baroda - 391 243 sew.baroda@gecsl.com
Gujarat
Irland
Forsaljning Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 (0) 18 30 62 77
Service 48 Moyle Road Fax +353 (0) 18 30 64 58
Dublin Industrial Estate
Glasnevin, Dublin 11
Italien
Montering Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 (0) 2 96 98 01
gﬁrsalmlng Via Bernini,14 Fax +39 (0) 2 96 79 97 81
ervice
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Japan
Montering Toyoda-cho SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 (0) 53 83 7 3811-13
Forsaljning 250-1, Shimoman-no, Fax +81 (0) 53 83 7 3814
Service Toyoda-cho, lwata gun sewjapan@lilac.ocn.ne.jp
Shizuoka prefecture, 438-0818
Kanada
Montering Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 (0) 905 7 91-15 53
Forsaljning 210 Walker Drive Fax +1 (0) 905 7 91-29 99
Service Bramalea, Ontario L6T3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
l.reynolds@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 (0) 604 9 46-55 35
7188 Honeyman Street Fax +1 (0) 604 946-2513
Delta. B.C. V4G 1 E2 b.wake@sew-eurodrive.ca
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 (0) 514 3 67-11 24
2555 Rue Leger Street Fax +1 (0) 514 3 67-36 77
LaSalle, Quebec H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Adresser till 6vriga serviceverkstader i Kanada éversands pa begaran.
Kina
Fabrik Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 (0) 22 25 32 26 12
Montering No. 46, 7th Avenue, TEDA Fax +86 (0) 22 25 32 26 11
Forséljning Tianjin 300457 http://www.sew.com.cn
Service
Montering Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 (0) 512 - 62 58 17 81
Forséljning 333, Suhong Middle Road Fax +86 (0) 512 - 62 58 17 83
Service Suzhou Industrial Park suzhou@sew.com.cn
Jiangsu Province, 215021
P. R. Kina
Korea
Montering Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 (0) 3 14 92-80 51
Forsaljning B 601-4, Banweol Industrial Estate Fax +82 (0) 3 14 92-80 56
Service Unit 1048-4, Shingil-Dong master@sew-korea.co.kr
Ansan 425-120
Kroatien
Forsaljning Zagreb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 (0) 14 61 31 58
Service PIT Erdody 4 11 Fax +385 (0) 14 61 31 58
HR 10 000 Zagreb kompeks@net.hr
Luxemburg
Montering Bryssel CARON-VECTOR S.A. Tel. +352 (0) 10 23 13 11
Forsaljning Avenue Eiffel 5 Fax +352 (0) 10 2313 36
Service B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be
Makedonien
Forséaljning Skopje SGS-Skopje / Macedonia Tel. +389 (0) 9 91 38 43 90
"Teodosij Sinactaski” 66 Fax +389 (0) 9 91 38 43 90
91000 Skopje / Macedonia sgs@mol.com.mk
Malaysia
Montering Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 (0) 73 54 57 07
Forsaljning No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya + 73549409
Service 81000 Johor Bahru, Johor Fax +60 (0) 73 5414 04
West Malaysia kchtan@pd.jaring.my
Nederlanderna
Montering Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 (0) 10 44 63 700
Forsaljning Industrieweg 175 Fax +31 (0) 10 41 55 552
Service NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector-aandrijftechniek.nl
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam
Norge
Montering Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 (0) 69 2410 20
Forsaljning Solgaard skog 71 Fax +47 (0) 69 2410 40
Service N-1599 Moss
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Nya Zeeland
Montering Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 (0) 9-2 74 56 27
Forsaljning P.O. Box 58-428 Fax +64 (0) 9-2 74 01 65
Service 82 Greenmount drive sales@sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 (0) 3-3 84 62 51
10 Settlers Crescent, Ferrymead Fax +64 (0) 3-3 85 64 55
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Peru
Monte(ir]g Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 (0) 511 349-52 80
Forsaljning S.A.C. Fax +51 (0) 511 349-30 02
Service Los Calderos # 120-124 sewperu@terra.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima
Polen
Forséaljning Lodz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 (0) 4 26 77 10 90
ul. Techniczna 3/5 Fax +48 (0) 4 26 77 10 99
PL-92-519 Lodz http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Portugal
Montering Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 (0) 2 31 20 96 70
Forsaljning Apartado 15 Fax +351 (0) 2 31 20 36 85
Service P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Rumanien
Forsaljning Bukarest Sialco Trading SRL Tel. +40 (0) 21230 13 28
Service str. Madrid nr.4 Fax +40 (0) 212307170
71222 Bukarest sialco@sialco.ro
Ryssland
Forsaljning St. Petersburg ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 (0) 812 535 71 42 +
P.O. Box 263 81253504 30
RUS-195220 St. Petersburg Fax +7 (0) 812 5 35 22 87
sew@sew-eurodrive.ru
Schweiz
Montering Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 (0) 6 14 17 17 17
Forsaljning Jurastrasse 10 Fax +41 (0) 6 14 17 17 00
Service CH-4142 Miinchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Singapore
Montering Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 (0) 68 62 17 01 ... 17 05
Forsaljning No 9, Tuas Drive 2 Fax +65 (0) 68 61 28 27
Service Jurong Industrial Estate Telex 38 659
Singapore 638644 sales@sew-eurodrive.com.sg
Slovenien
Forsaljning Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 (0) 3 490 83 20
Service UL. XIV. divizije 14 Fax +386 (0) 3490 83 21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Spanien
Montering Bilbao SEW-EURODRIVE ESPARA, S.L. Tel. +34 (0) 944 3184 70
Forsaljning Parque Tecnoldgico, Edificio, 302 Fax +34 (0) 944318471
Service E-48170 Zamudio (Vizcaya) sew.spain@sew-eurodrive.es
Sverige
Montering Jénkoéping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 (0) 36 34 42 00
gérSéIJnlng Gnejsvagen 6-8 Fax +46 (0) 36 34 42 80
ervice
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SEW-EURODRIVE Ltd.

Montering Normanton Tel. +44 (0) 19 24 89 38 55
Forsaljning Beckbridge Industrial Estate Fax +44 (0) 19 24 89 37 02
Service P.O. Box No.1 http://www.sew-eurodrive.co.uk
GB-Normanton, West- Yorkshire WF6 1QR info@sew-eurodrive.co.uk
Sydafrika
Montering Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. + 27 (0) 11 248 70 00
Forsaljning Eurodrive House Fax +27 (0) 11 494 23 11
Service Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads liansen@sew.co.za
Aeroton Ext. 2
Johannesburg 2013
P.0.Box 90004
Bertsham 2013
Kapstaden SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 (0) 21 552 98 20
Rainbow Park Fax +27 (0) 21 552 98 30
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Telex 576 062
Montague Gardens dswanepoel@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 (0) 31 700 34 51
2 Monaceo Place Fax +27 (0) 31 700 38 47
Pinetown dtait@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Thailand
Montering Chon Buri SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 (0) 38 21 40 22
Forsaljning Bangpakong Industrial Park 2 Fax +66 (0) 38 21 45 31
Service 700/456, Mo0.7, Tambol Donhuaroh sewthailand@sew-eurodrive.co.th
Muang District
Chon Buri 20000
Tjeckiska republiken
Forséljning Prag SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 (0) 220 12 12 34 +
Business Centrum Praha 2201212 36
Luna 591 Fax +420 (0) 2 20 12 12 37
CZ-16000 Praha 6 - Vokovice http://www.sew-eurodrive.cz
sew@sew-eurodrive.cz
Turkiet
Montering Istanbul SEW-EURODRIVE Tel. +90 (0) 216 4 41 91 63 + 216 4
Forsaljning Hareket Sistemleri Sirketi 419164 +2163838014
Service Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 Fax +90 (0) 216 3 05 58 67
TR-81540 Maltepe ISTANBUL seweurodrive@superonline.com.tr
Ungern
Forsaljning Budapest SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 (0) 1 437 06 58
Service H-1037 Budapest Fax +36 (0) 1 437 06 50
Kunigunda u. 18 sew-eurodrive.voros@matarnet.hu
USA
Fabrik Greenville SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 (0) 864 4 39 75 37
Montering 1295 Old Spartanburg Highway Fax, forsaljning +1 (0) 864 439-78 30
Forsaljning P.O. Box 518 Fax, tillverkn. +1 (0) 864 4 39-99 48
Service Lyman, S.C. 29365 Fax, support +1 (0) 864 4 39-05 66
Telex 805 550
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com
Montering San Francisco SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 (0) 510 4 87-35 60
gérs_'a'ljnlng 30599 San Antonio St. Fax +1 (0) 510 4 87-63 81
ervice

Philadelphia/PA

Hayward, California 94544-7101

SEW-EURODRIVE INC.
Pureland Ind. Complex

200 High Hill Road, P.O. Box 481
Bridgeport, New Jersey 08014

cshayward@seweurodrive.com

Tel. +1 (0) 856 4 67-22 77
Fax +1 (0) 856 8 45-31 79
csbridgeport@seweurodrive.com

Dayton

SEW-EURODRIVE INC.
2001 West Main Street
Troy, Ohio 45373

Handbok — MOVIDRIVE® MDX61B Faltbussgranssnitt DFD11B DeviceNet

Tel. +1 (0) 9 37 3 35-00 36
Fax +1 (0) 9 37 4 40-37 99
cstroy@seweurodrive.com

57



i Adressforteckning

Dallas SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 (0) 214 3 30-48 24
3950 Platinum Way Fax +1 (0) 214 3 30-47 24
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com

Adresser till 6vriga serviceverkstader i USA 6versands pa begaran.

Venezuela

Montering Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 (0) 241 8 32 98 04

Forsaljning Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Fax +58 (0) 241 8 38 62 75

Service Zona Industrial Municipal Norte sewventas@cantv.net
Valencia, Estado Carabobo sewfinanzas@cantv.net

Osterrike

Montering Wien SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 (0) 16 17 55 00-0

Forsaljning Richard-Strauss-Strasse 24 Fax +43 (0) 16 17 55 00-30

Service A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at

sew@sew-eurodrive.at
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