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Wazne wskazowki

1 Wazne wskazowki

Dokumentacja

Systemy Bus

Wskazowki
bezpieczenstwa

Niniejszy podrecznik nie zastapi petnej instrukcji obstugi!

Prace przy instalacji i uruchamianiu urzadzenia moga by¢ wykonywane tylko
przez wykwalifikowanych elektrykéw przy zachowaniu obowigzujgcych
przepisow w zakresie zapobiegania wypadkom oraz stosowaniu si¢ do
instrukcji obstugi MOVIDRIVE® MDX60B/61B!

Zanim rozpoczniesz instalacje i przeprowadzisz uruchomienie falownikow
MOVIDRIVE® z dang kartg opcji DFE11B Ethernet, zapoznaj sie doktadnie
Z niniejszym podrecznikiem.

Niniejszy podrecznik zaktada posiadanie i znajomos¢ dokumentaciji MOVIDRIVE®,
w szczego6lnosci podrecznika systemowego MOVIDRIVE® MDX60B/61B.

Odsytacze w niniejszym podreczniku oznaczone sg za pomocg "—". W taki sposéb
(— Rozdz. X.X) oznacza przyktadowo, Zze w rozdziale X.X w niniejszym podreczniku
umieszczone sg dodatkowe informacje.

Przestrzeganie tej dokumentacji jest warunkiem bezawaryjnej pracy urzadzenia i
uznania ewentualnych roszczeh z tytutu gwaranc;ji.

Ogodlne wskazéwki bezpieczenstwa dla systeméw Bus:

Niniejszym oferujemy system komunikacyjny, ktéry umozliwia dostosowanie na szerokg
skale falownika napedowego MOVIDRIVE® do specyficznych instalacji. Jak w przypadku
wszystkich systemoéw Bus, istnieje niebezpieczenstwo zewnetrznej (w odniesieniu
do falownika) niewidocznej zmiany parametréw, a co za tym idzie, zmiana w zachowaniu
falownika. Moze to prowadzi¢ do nieoczekiwanego (nie niekontrolowanego) zachowania
systemu.

Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ zawartych tutaj ostrzezen i zalecen
dotyczacych bezpieczenstwa!

OB P

Zagrozenie elektryczne.
Mozliwe skutki: $mier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata.

Niebezpieczenstwo.
Mozliwe skutki: $mier¢ lub ciezkie uszkodzenie ciata.

Niebezpieczna sytuacja.
Mozliwe skutki: lekkie i nieznaczne uszkodzenia ciata.

Niebezpieczenstwo uszkodzenia urzadzenia.
Mozliwe skutki: uszkodzenie urzgdzenia i powstanie
uszkodzen w jego otoczeniu.

Porady i informacje przydatne dla uzytkownika.
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2 Wprowadzenie

Zawartosc
niniejszego
podrecznika

Literatura
dodatkowa

Witasciwosci

MOVIDRIVE®
oraz Ethernet

Dostep
do wszystkich
informacji

Konfigurowanie
karty opcji Ethernet

Niniejszy podrecznik uzytkownika opisuje sposéb montazu karty opcji DFE11B
w falowniku MOVIDRIVE® MDX61B oraz sposob uruchamiania MOVIDRIVE® z systemem
Feldbus Ethernet (MODBUS/TCP).

W celu zapewnienia prostego i efektywnego potgczenia MOVIDRIVE® z systemem
Feldbus Ethernet nalezy dodatkowo do niniejszego podrecznika uzytkownika dla
opcji DFE11B zaméwi¢ dokumentacje uzupetniajgcg na temat Feldbus.

» Podrecznik "Profil urzgdzenia Feldbus MOVIDRIVE®"

W podreczniku "Profil urzgdzenia Feldbus MOVIDRIVE®", oprocz opisu parametréw
Feldbus i ich kodowania, wyjadniane sg roznorodne koncepcje sterowania i mozliwosci
aplikacyjne na podstawie krotkich przyktadéow.

Podrecznik "Profil urzagdzenia Feldbus MOVIDRIVE®" zawiera zestawienie wszystkich
parametréw falownika, ktére mogg by¢ odczytywane lub zapisywane poprzez
r6znorodne zigcza komunikacyjne, jak np. magistrale systemowe Bus, RS-485 jak
rowniez poprzez ztgcza Feldbus.

Falownik MOVIDRIVE® MDX61B wraz z opcjg DFE11B umozliwia, dzieki zastosowaniu
wydajnego i uniwersalnego ztgcza Feldbus, potgczenie z nadrzednymi systemami
automatyzacyjnymi, projektujacymi i systemami wizualizacji poprzez Ethernet.

Ustalone z géry zachowanie falownikéw w trybie Ethernet, tzw. profil urzadzenia jest
niezalezny od Feldbus i tym samym jednolity. Dzigki temu uzytkownik ma mozliwo$¢
rozwijania aplikacji napedowych niezaleznie od Feldbus. Zmiana na inne systemy Bus
jak np. Profibus (opcja DFP) jest tym samym utatwiona.

Dzieki ztaczu Ethernet urzadzenie MOVIDRIVE® MDX61B oferuje mozliwos¢
cyfrowego dostepu do wszystkich parametréw napedu i funkcji. Sterowanie falownikiem
odbywa sie w oparciu o szybka, cykliczng wymiane danych procesowych. Stosujac ten
kanat danych procesowych istnieje mozliwos¢, obok wprowadzania warto$ci zadanych
takich jak np. zadana predkos¢ obrotowa, rampy, wyzwalania réznych funkcji napedu
jak np. zezwolenie, blokada stopnia mocy, szybkie zatrzymanie itd. Za pomocg kanatu
danych procesowych mozna jednocze$nie odczytywaé wstecznie wartosci rzeczywiste
z falownika napedowego, jak np. rzeczywistg predkos¢ obrotowg, prad, stan
urzadzenia, numer btedu oraz komunikaty o referencji.

Dzieki recznemu ustawianiu adresu IP lub przydzielaniu parametrow adresowych IP
poprzez serwer DHCP mozliwa jest szybka integracja falownika do otoczenia Ethernet i
uruchomienie. Dalsza parametryzacja moze by¢ przeprowadzona w petni automatycznie
przez nadrzedne urzadzenie Master (wgranie parametréw). Ten przysztoSciowy wariant
jest korzystny, gdyz oprécz skrécenia czasu uruchomienia instalacji réwniez
dokumentacja programu aplikacyjnego zostanie uproszczona, a wszystkie istotne dane
parametrébw napedu bedg moglty byé przenoszone bezposSrednio do programu
sterujgcego.
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Funkcje nadzoru

Diagnoza

Monitor Feldbus

Zastosowanie systemu Feldbus wymaga uzycia dla techniki napedowej dodatkowych
funkcji nadzoru jak np. nadzér czasowy magistrali Feldbus (Feldbus Timeout) lub koncepciji
szybkiego zatrzymania. Funkcje nadzoru dla MOVIDRIVE® mogq zostac¢ przykladowo
dostosowane do indywidualnego zakresu zastosowania. Mozna np. zdefiniowaé, jaka
reakcja na btagd falownika ma zosta¢ wyzwolona w przypadku usterki Bus. Dla wielu
aplikacji stosowanie funkcji szybkiego zatrzymania jest uzasadnione, jednakze mozna
zastosowac "zamrozenie" ostatniej wartosci zadanej, dzieki czemu naped bedzie dalej sie
poruszat z ostatnig wazna wartoscig zadang (np. tasmocigg). Poniewaz funkcjonalnos¢
zaciskow sterowania jest zapewniona réwniez w trybie pracy z Feldbus, mozna poprzez
zaciski falownika realizowac niezalezne od Feldbus koncepcje szybkiego zatrzymania.

Dla uruchamiania i serwisu, falownik MOVIDRIVE® oferuje liczne mozliwosci
diagnozowania. Za pomocg zintegrowanego monitora Feldbus mozna przyktadowo
kontrolowa¢ wysytane przez nadrzedne sterowanie wartoSci zadane jak roéwniez
wartosci rzeczywiste przesytane z falownika do urzadzenia Master. Zintegrowany
serwer Web pozwala na dostep do warto$ci diagnostycznych za pomocg standardowe;j
przegladarki.

Ponadto otrzymasz liczne informacje dodatkowe na temat stanu karty opcji Feldbus.
Funkcja monitora Feldbus oferuje wraz z oprogramowaniem PC MOVITOOLS®
komfortowe mozliwosci diagnozowania, ktére obok ustawiania wszystkich parametrow
napedu (fgcznie z parametrami Feldbus) umozliwia rowniez szczegdtowe wyswietlanie
informacji o stanie Feldbus i urzgdzenia.
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Montaz karty opcji DFE11B

3 Wskazowki montazowe / instalacyjne
3.1  Montaz karty opcji DFE11B

« MOVIDRIVE® MDX61B musi wykazywaé stan oprogramowania 824 854 0.11 lub
wyzej. Stan oprogramowania mozna wy$wietli¢ za pomocg parametru P076.

+ Montaz lub demontaz kart opcji w MOVIDRIVE® MDX61B wielkos$ci 0 moze byé
przeprowadzany wytacznie przez firme¢ SEW-EURODRIVE.

- Montaz lub demontaz kart opcji jest tylko dla MOVIDRIVE® MDX61B
wielkosé 1 do 6.

Karte opcji DFE11B nalezy podtgczy¢ do gniazda przytgczeniowego Feldbus [1].
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Przed Zanim zaczniesz wklada¢ / wyjmowac karte opcji, zapoznaj sie z ponizszymi
rozpoczeciem wskazéwkami:

+ Odtgcz napiecie od falownika. Odtacz zasilanie 24 V¢ i napiecie sieciowe.

* Zanim dotkniesz karty opcji pozbadz sie tadunkdw elektrycznych na ciele przy uzyciu
odpowiednich $rodkéw (tasma odprowadzajgca, obuwie przewodzace itp.).

* Przed montazem karty opcji zdejmij klawiature oraz ostong przednia.
* Po zamontowaniu karty opcji zat6z ponownie klawiature i ostone przednia.

« Karte opcji przechowuj w oryginalnym opakowaniu i wyjmuj dopiero bezposrednio
przed montazem.

+ Karte opcji trzymaj za krawedz plytki obwodu drukowanego. Nie dotykaj zadnych
elementéw obwodu.
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Montaz karty opcji DFE11B

Zasadniczy spos6b postepowania przy montazu i demontazu karty opcji

53001AXX
Rys. 1: Montaz karty opcji w MOVIDRIVE® MDX61B wielkosc 1 - 6

1. Odkre¢ Sruby mocujgce na uchwycie karty opcji. Wyciggnij uchwyt karty opcji
rownomiernie (nie przekrzywiaj!) z gniazda przytgczeniowego.

2. Odkre¢ na uchwycie $ruby mocujace czarnej pokrywy blaszanej. Zdejmij czarng
pokrywe blaszang.

3. Zamontuj karte opcji za pomocg $rub mocujgcych pasujgcych w odpowiednie otwory
na uchwycie karty opcji.

4. Wsunh uchwyt karty opcji z zamontowang kartg opcji, delikatnie dociskajac z powrotem
w gniazdo przytaczeniowe. Uchwyt karty opcji przykre¢ z powrotem za pomocg $rub
mocujacych.

5. Aby wymontowacé karte opcji postepuj w odwrotnej kolejnosci.
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Potgczenie i opis zaciskdéw opcji DFE11B

3.2 Pofaczenie i opis zaciskoéw opcji DFE11B

Numer katalogowy Opcja zlgcze Ethernet typ DFE11B: 1 820 036 2

Opcja "Zigcze Ethernet typ DFE11B" mozliwa jest tylko w potaczeniu z MOVIDRIVE®
MDX61B, ale nie z MDX60B.

Opcje DFE11B nalezy podtaczy¢ do gniazda przytgczeniowego Feldbus.
Opcja DFE11B zasilana jest poprzez MOVIDRIVE® MDX61B. Zewnetrzne zasilanie
nie jest wymagane.

Widok z przodu Przetaczniki DIP

DFE11B Opis Zacisk Funkcja
DFE 11B
0 1 Przelacznik DIP dla ustawiania 20 Wartosé: 1
20 [0 bajtu o niskiej wartosci (LSB) 21 Wartos¢: 2
21 g w adresie IP 22 Wartos¢: 4
23 & 28 Wartosc: 8
g 24 Wartos¢: 16
%5 M1 = 25 Warto$é: 32
26 '] 28 Wartosé: 64
27 E 27 Wartos¢: 128
ncie | nc zarezerwowana
DHCPLIL] DHCP Aktywacja DHCP
QO status Dioda LED statusu (czerwona/ Wskazuje aktualny status opcji DFE11B.
@ toowsit 2o6tta/zielona)
O link/act. Dioda LED 100MBit (zielona) Wskazuje szybkos$¢ transmisji dla potgczenia Ethernet.
LED link/act. (zielona) Wskazuje stan potgczenia Ethernet.
] X30: Przytacze Ethernet
X30
3
w
w
[T
u
8
[T
2 Adres MAC Adres MAC np. dla konfiguracji serwera DHCP.
o
g Pole wprowadzania IP: Wprowadz w tym polu aktualny adres IP.
S
54002AXX
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Okablowanie ztgczy

3.3 Okablowanie ztgczy

Pofaczenie
MOVIDRIVE® -
Ethernet

Stosuj prefabrykowane, ekranowane ztgcza wtykowe RJ45 zgodnie z IEC11801,
wydanie 2.0, kategoria 5.

6] 310211

N

w

54174AXX
Rys. 2: Okablowanie ztgcza wtykowego RJ45

A = widok od przodu

B = widok od tytu

[1] Pin 1 TX+ Transmit Plus
[2] Pin 2 TX- Transmit Minus
[3] Pin 3 RX+ Receive Plus
[6] Pin 6 RX— Receive Minus

Dla przytgczenia DFE11B z Ethernet, nalezy wykorzystaé ztgcze Ethernet X30
(wtyczka RJ45) i potaczy¢ je ze skreconym w pary przewodem kategorii 5, klasy D
zgodnie z IEC11801, wydanie 2.0 wraz z odpowiednig szyng lub przetgcznikiem. Uzyj
w tym celu kabla Patch.

Aby potgczyé karte opcji DFE11B bezposrednio z komputerem projektujgcym, konieczne
jest zastosowanie kabla typu Cross-Over.
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3.4

Ekranowanie i utozenie przewodu Bus

Stosuj wytgcznie ekranowane kable i elementy przytagczeniowe, ktére spetniajg wymogi
dla kategorii 5, klasy D zgodnie z IEC11801, wydanie 2.0.

Wiasciwe ekranowanie kabla Bus ttumi elektryczne zaktocenia, ktore mogg wystepowac
w warunkach otoczenia przemystowego. Poprzez nastepujgce $rodki uzyskuje sie
najlepsze wtasciwosci ekranujgce:

Nalezy mocno dociggng¢ $ruby mocujgce wtykow, modutdow i potencjatowych
przewodow kompensacyjnych.

Stosuj wytacznie wtyki w metalowej lub metalizowanej obudowie.
Ekranowanie przytgcza¢ we wtykach na duzej powierzchni.
Ekranowanie przewodu Bus przytaczaé na obu koncach.

Nie ukfada¢ przewodow sygnatowych i przewodéw Bus rownolegle do przewodéw
silnoprgdowych (przewody silnikowe), lecz w miare mozliwosci w oddzielnych
kanatach kablowych.

W warunkach otoczenia przemystowego nalezy stosowaC metaliczne, uziemione
poiki kablowe.

Kable sygnatowe i przynalezng im kompensacje potencjatowg przeprowadzaé
w niewielkiej odlegtosci od siebie jak najkrétszg droga.

Nalezy unikaé¢ przedtuzania przewoddw Bus za pomoca ztgczek wtykowych.
ProwadzZ kabel Bus $cisle wzdtuz istniejacych powierzchni masy.

W przypadku odchylen potencjatu ziemi przez ekran podtgczony z obu stron i potgczony
z potencjatem ziemi (PE) moze plyngé prad kompensacyjny. Nalezy w takim przypadku
zadbac o wystarczajacg kompensacje potencjatu zgodnie z odpowiednimi ustaleniami VDE.
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Adresowanie TCP / IP oraz podsieci

3.5 Adresowanie TCP/IP oraz podsieci

Wprowadzenie

Adres IP

Klasy sieci

Maska podsieci

Ustawienia adresu dla protokotu IP realizowane sg za pomocg nastepujgcych
parametrow:

e Adres IP
* Maska podsieci
¢ Bramka standardowa

Aby prawidiowo ustawi¢ podane parametry, w niniejszym rozdziale przedstawiono
zasady adresowania oraz podziatu sieci IP na podsieci.

Adres IP jest wartoscig 32-bitowg, ktdéra pozwala na jednoznaczng identyfikacje
urzgdzenia abonenckiego w sieci. Adres IP przedstawiany jest w postaci ciggu liczb
dziesietnych, oddzielonych od siebie kropkami.

Przykfad: 192.168.10.4

Kazda liczba dziesietna odpowiada jednemu bajtowi adresu (= 8 bitow) i moze byc¢
przedstawiana w postaci binarnej (— ponizsza tabela).

Bajt 1 \ Bajt 2 \ Bajt 3 \ Bajt 4
11000000 . 10101000 . 00001010 . 00000100

Adres IP sktada sie z adresu sieciowego i adresu urzadzenia abonenckiego
(— ponizsza tabela).

Adres sieciowy Adres urzadzenia abonenckiego

192.168.10 4
Klasa sieci oraz maska podsieci ustala, ktéra cze$¢ adresu IP okresla sie¢ i ktdéra czesé
identyfikuje urzgdzenie abonenckie.

Adresy urzadzen abonenckich, ktore sktadajg sie wytgcznie z zer i jedynek (binarne)
nie sg dopuszczalne, poniewaz odnoszg sie one do sieci lokalnej lub do adresu transmisji.

Pierwszy bajt adresu IP okre$la klase sieci i tym samym podziat na adresy sieciowe oraz
adresy urzadzen abonenckich.

Zakres wartosci .. Pelny adres sieciowy .
i Klasa sieci Znaczenie
Baijt 1 (przyktad)
0..127 A 10.1.22.3 10 = adres sieciowy
1.22.3 = adres urzgdzenia abonenckiego
128 ... 191 B 172.16.52.4 172.16 = adres sieciowy
52.4 = adres urzadzenia abonenckiego
192 ... 223 C 192.168.10.4 192.168.10 = adres sieciowy

4 = adres urzadzenia abonenckiego

Dla wielu sieci taki podziat jest jednak niewystarczajgcy. Dlatego stosuje sie jawnie
ustawiane maski podsieci.

Przy pomocy maski podsieci mozna dokonaé bardziej szczegdtowego podziatu dla
klas sieci. Maska podsieci jest przedstawiana tak jak adres |IP za pomocg czterech liczb
dziesietnych, oddzielonych od siebie kropkami. Kazda liczba dziesietna odpowiada
jednemu bajtowi.

Przykfad: 255.255.255.128

Kazda liczba dziesietna odpowiada jednemu bajtowi maski podsieci (= 8 bitow) i moze by¢
przedstawiana w postaci binarnej (— ponizsza tabela).

Bajt 1 \ Bajt 2 \ Bajt 3 \ Bajt 4
11111111 BRETEEEEET . 111111 . 10000000
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Adresowanie TCP / IP oraz podsieci

Jesli zapiszesz adres IP i adres maski podsieci jeden pod drugim, wdéwczas zobaczysz,
ze w ustawieniu binarnym maski podsieci wszystkie jedynki ustalajg czes¢ adresu
sieciowego, a wszystkie zera okres$lajg adres urzadzenia abonenckiego (— ponizsza

tabela).
Bajt 1 Bajt 2 Bajt 3 \ \ Bajt 4
dziesietny 192 . 168. .10 . 128
Adres IP
binarny 11000000 . 10101000 . 1010 . 10000000
dziesietha 255 . 255 . 255 . 128

Maska podsieci
binarna 11111111 A AR 111N .| 10000000

Sie¢ klasy C z adresem 192.168.10. dzielona jest dalej przez maske podsieci
255.255.255.128. Powstajg dwie sieci z adresami 192.168.10.0 i 192.168.10.128.

Dopuszczalne adresy urzgdzen abonenckich w obydwu sieciach sg nastepujace:
* 192.168.10.1 ... 192.168.10.127
+ 192.168.10.129 ... 192.168.10.254

Urzgdzenia abonenckie sieci ustalajg poprzez logiczne potgczenie adresu IP oraz maski
podsieci, czy partner komunikacyjny obecny jest w sieci lokalnej czy zewnetrznej.
Jesli partner komunikacyjny znajduje sie w innej sieci, wéwczas aktywowana bedzie
bramka standardowa.

Bramka Bramka standardowa obstugiwana jest poprzez 32-nitowy adres. 32-bitowy adres IP
standardowa przedstawiany jest w postaci ciggu liczb dziesietnych, oddzielonych od siebie kropkami.

Przyktad: 192.168.10.1

Bramka standardowa ustanawia potgczenie z innymi sieciami. W ten sposéb, sieciowe
urzgdzenie abonenckie, ktére ma komunikowa¢ sie z innym urzadzeniem abonenckim,
moze stworzy¢ logiczne potaczenie adresu IP z maskg podsieci i okreéli¢, czy szukane
urzadzenie abonenckie obecne jest w sieci lokalnej. W przeciwnym wypadku,
komunikacja nastgpi poprzez bramke standardowg (router), ktéra musi by¢ zintegrowana
w sieci lokalnej. Bramka standardowa przejmuje zadanie dalszej transmisji pakietow
danych.
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Ustawianie adresu IP

3.6 Ustawianie adresu IP

Ustawianie

adresu IP poprzez
MOVITOOLS®

lub DBG60B

Ustawianie

adresu IP poprzez

serwer Web

Parametry adresowe posiadajg nastepujgce ustawienie fabryczne:
+ Adres IP: 192.168.10.4

* Maska podsieci: 255.255.255.0

» Bramka standardowa: 0.0.0.0

Karta opcji DFE11B przystosowana jest fabrycznie dla klasy sieci C. Zmiana adresu IP
lub maski podsieci pozwala na wykonanie dowolnej ilosci podziatbw w adresie sieci
(np. 192.168.10) i adresie wezta (np. 4). Zwrd¢ uwage, iz adres IP musi by¢ dla sieci
jednoznaczny (np. 192.168.10.4).

Poprzez ztacza urzadzenia MOVIDRIVE® mozna ustawi¢ parametry adresowe
Za pomoca;

* oprogramowania MOVITOOLS®
» klawiatury DBG60B
« serwera Web

Ponadto baijt o niskiej wartosci (LSB) dla adresu IP moze by¢ recznie ustawiany poprzez
przetgczniki DIP. Mozliwe jest tez, aby wszystkie parametry adresowe |IP zostaly
przywotane z centralnego serwera DHCP.

Parametry adresowe zapisane zostang na karcie pamieci urzgdzenia MOVIDRIVE®
MDX61B, wraz z zabezpieczeniem na wypadek zaniku napiecia. Przy wymianie karty
opcji DFE11B lub urzadzenia MOVIDRIVE® MDX61B wszystkie parametry adresowe
pozostang bez zmian i zachowane zostang na karcie pamieci.

Zmiana adresu |IP podczas trwajgcej pracy nie jest natychmiast wprowadzona. Zmiana
stanie sie aktywna dopiero po ponownym wigczeniu falownika (sie¢ + 24 V WYL./WL..).
Falownik pokaze aktualny adres IP w grupie parametréw P78x Konfiguracja Ethernet.

Wpisz w polu wprowadzania "IP:" umieszczony na przedniej ostonie opcji DFE11B
aktualny adres IP. Dzieki temu, za pomocg sieci mozliwy jest dostep do wtasciwego
falownika, znajdujacego sie np. w szafie sterujgce;j.

Adres IP mozna ustawi¢ za pomocg oprogramowania MOVITOOLS® lub klawiatury
DBG60B. Ustaw przetgczniki DIP 20 do 27 na "0", tak aby za posrednictwem
MOVITOOLS® lub DBG60B zastosowany zostat adres IP.

Na stronie startowej dla DFE11B (— rozdz. 6 "Zintegrowany serwer Web") umieszczono
dane parametry w punkcie menu Configuration -> IP-Settings. Jesli chcesz ustawic
kompletny adres przy uzyciu menu, wowczas dla wszystkich przetgcznikéw DIP wybierz
warto$¢ 0.

Fabrycznie ustawiony zostat bajt o niskiej wartosci (LSB, tu: 4)

G |

DFE 11B dla adresu IP:

0 1 20 - wartogé: 1x0=0
20 '] 2" 5 wartosé: 2x0=0
2! ] 22 > wartosé: 4 x 1 = 4
2§3 23 > wartosé: 8 x 0=0
%42 2% > warto$é: 16 x0=0
25 = | 22> wartos¢:32x0=0
26 [0 28 s wartogé: 64 x 0=0
27 [0 27 > warto$é: 128 x 0= 0

54307AXX
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Reczne
ustawianie
adresu IP

Bajt o niskiej wartosci (LSB) dla adresu IP [1] mozna ustawi¢ na karcie opcji DFE11B
za pomocg przetgcznikow DIP 2027 (— ponizszy rysunek).

DFE 11B

20
21
22 .
2| »
22O =
25 O] =
26 |

=l
B

P(L

27 (]

54005AXX

MOVIDRIVE® obstuguje zakres adresu 0...255. Zwr6¢ uwage, iz adres IP w obrebie sieci
lokalnej musi by¢ jednoznaczny. Wprowadz gérne 3 bajty adresu IP, maski podsieci oraz

bramki standardowej do MOVITOOLS® lub za pomoca klawiatury DBG60B.

Przestrzega¢ ponizszych wskazéwek:

Nie wolno ustawia¢ adresu IP = 255, poniewaz jest to adres transmis;ji.

Podrecznik — MOVIDRIVE® MDX61B Ztgcze Feldbus DFE11B Ethernet

Jesli ustawiony zostanie adres IP = 0, wowczas uzyty zostanie tez bajt o niskiej
wartosci (LSB) adresu IP, zawarty w ustawieniach parametréw (np. poprzez
MOVITOOLS® lub DBG60B). Pierwsze 3 bajty przejmowane sg zawsze od ustawien
parametrow.
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Ustawianie
adresu IP poprzez
serwer DHCP

DHCP}——1—11]

O Status
Q 100MBit
O link/act.

T
[ —

X30

[2]

MAC ID: 00-0F-69-FF-FF-06

IP:

54004AXX

Parametry napedu mozna wprowadzi¢ réwniez za pomocg serwera DHCP (Dynamic
Host Configuration Protocol — DHCP-Server). Aby skonfigurowa¢ urzadzenie
MOVIDRIVE® MDX61B poprzez serwer DHCP, postepuj w podany ponizej sposob:

* Ustaw przetgcznik DIP "DHCP" [1] na DFE11B na wartos¢ "1" (pozycja przetgcznika
W prawo)

« W serwerze DHCP skonfiguruj MOVIDRIVE® MDX61B wraz z opcja DFE11B jako
urzgdzenie statyczne. Postepuj w podany sposéb:

— Woprowadz adres MAC [2] opcji DFE11B oraz zgdane wartosci dla adresu IP, maski
podsieci oraz bramki standardowa. Adres MAC [2] musi rézni¢ sie dla kazdego
urzadzenia abonenckiego Ethernet. Adres MAC [2] zapisany jest na nalepce
na przedniej ostonie opcji DFE11B.

— Jedlidioda LED "status" dla opcji DFE11B $wieci sie na state, oznacza to, iz DFE11B
nie odbiera zadnych parametréw adresowych od serwera DHCP. W takim przypadku
skontroluj wprowadzone przez siebie wartosci na serwerze DHCP.

Jesli poprzez serwer DHCP ma zosta¢ przypisany dla opcji DFE11B staty adres IP,
wowczas w polu "IP:" wpisz adres IP umieszczony na przedniej ostonie opcji DFE11B.
Dzieki temu, za pomocg sieci mozliwy jest dostep do wiasciwego falownika, znajdujacego
sie np. w szafie sterujgce;.
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Wskazania robocze opcji DFE11B

3.7 Wskazania robocze opcji DFE11B

Diody dla Ethernet  Na karcie opcji DFE11B znajdujg sie trzy diody swietlne, ktére wskazujg aktualny stan
opcji DFE11B oraz systemu Ethernet.

Dioda LED statusu  + Dioda LED statusu sygnalizuje aktualny status karty opcji DFE11B.

(czerwona/zofta/ -
zielona) Stan Znaczenie
wylaczona Brak zasilania karty opcji DFE11B lub awaria opciji.
czerwony W karcie opcji DFE11B wystgpit btad.
z6tty System operacyjny karty opcji DFE11B jest uruchomiony.
pulsowanie TCP / IP-Stack karty opcji DFE11B zostanie uruchomiony. Jesli stan ten zostanie

diody na zétto | zachowany i uruchomiony zostanie serwer DHCP (przetacznik DIP 10 na "1"), wowczas
karta opcji DFE11B bedzie oczekiwa¢ danych z serwera DHCP.

kolor zielony Normalny stan roboczy po uruchomieniu karty opcji DFE11B.

Dioda LED 100MBit  « Dioda LED 100MBit (zielona) wskazuje szybkos¢ transmisji dla potgczenia Ethernet.
(zielona)

Stan ‘ Znaczenie
wiaczona Obecne jest potgczenie Ethernet z szybko$cig transmisji 100 Mbitow.
wylaczona Obecne jest potgczenie Ethernet z szybkoscig transmisji 10 Mbitoéw. Jesli dioda LED

Link/Activity nie Swieci, oznacza to, ze nie ma potgczenia Ethernet.

Dioda LED Link/ » Dioda LED Link/Activity (zielona) wskazuje status potgczenia Ethernet.
Activity (zielona)

Stan Znaczenie

wiaczona Obecne potaczenie Ethernet.

migotanie Odbywa sie przesyt danych poprzez Ethernet.
wylaczona Brak potgczenia Ethernet.

+ Poniewaz oprogramowanie karty opcji DFE11B potrzebuje ok. 30 sekund na
inicjalizacje, to w tym czasie na wyswietlaczu 7-segmentowym urzgdzenia
' MOVIDRIVE® pokazywany bedzie stan "0" (falownik nie gotowy do pracy).
+ Diody LED na opcji DFE11B sygnalizujg nastepujace stany:

— LED statusu — Z6fita
— Dloda LED 100MBit — WYL
— Dloda LED Link/Activity — zielona
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4 Projektowanie i uruchomienie

W niniejszym rozdziale opisano, jak nalezy projektowac¢ i uruchamia¢ falownik
MOVIDRIVE® z kartg opcji DFE11B.

4.1 Uruchomienie falownika

Po zainstalowaniu karty opcji Feldbus, falownik MOVIDRIVE® moze byé natychmiast
parametryzowany poprzez system Feldbus bez dodatkowych ustawien. Dzieki temu
po wigczeniu mozna przyktadowo ustawi¢ wszystkie parametry przez urzadzenie Master.

Dla sterowania falownikiem poprzez system Ethernet musi zosta¢ on uprzednio
przetgczony na zrédio sterowania i zrédto wartosci zadanych = FELDBUS. Dzigki zmianie
ustawienia na FELDBUS, falownik bedzie parametryzowany przez Ethernet
dla sterowania i przejmowania warto$ci zadanych. Na zakonczenie falownik zareaguje
na wyjéciowe dane procesowe przestane od nadrzednego urzadzenia automatyzacyjnego.

Dla sterowania nadrzednego aktywacja zrodta sterowania i wartosci zadanych
FELDBUS zostanie zasygnalizowana za pomocg bitu "Aktywny tryb Feldbus" w stowie
statusowym. Z przyczyn bezpieczenstwa technicznego falownik dla sterowania poprzez
system Feldbus powinien by¢ dodatkowo odblokowany po stronie zaciskow. W takim
przypadku nalezy okablowac zaciski wzgl. zaprogramowac je tak, aby falownik mégt
zosta¢ odblokowany poprzez zaciski wejsciowe.

Najprostszym sposobem na odblokowanie falownika po stronie zaciskow, jest
np. podigczenie przewodéw zacisku wejsciowego DIGD (Funkcja /BLOKADA STOPNIA
MOCY) z sygnatem +24V oraz zaprogramowanie zaciskow wejsciowych DIg1 ... DIG5
na BRAK FUNKCJI. W ponizszym akapicie przedstawiono przyktadowy sposéb
postepowania przy uruchamianiu falownika MOVIDRIVE® w potgczeniu z Feldbus.
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Sposoéb 1. Odblokuj koricowke stopnia mocy po stronie zaciskéw
postepowania Okabluj zacisk wejsciowy DI@@ / X13.1 (funkcja /BLOKADA STOPNIA MOCY)
przy za pomoca sygnatu +24V (np. poprzez mostek).
uruchamianiu
falownika N~ DIO0 = /Blokada stopnia mocy
MOVIDRIVE® DI01 = brak funkcii
MDXx61B X13: DI02 = brak funkji
-
1 | DI00 DI03 = brak funkcji
<—| 2 | DIOY
<—| 3 | DIO2 DI04 = brak funkcji
<—| 4 | DIO3 (] DIO5 = brak funkgji
<—| 5 | Dlo4 — DCOM = Odniesienie X13:DI00 ... DI05
~—| 6 | DIos VO24 = + 24 V
—| 7 | DCOM
—»|8 [vo24 j DGND = potencjat odnies. Sygnaty binarne
| 9 | DGND J ST11 = RS-485 +
<+—| 10| STN ST12 = RS-485 -
T LA11sT2 TF1 = wejscie TF
w DGND = potencjat odnies. Sygnaty binarne
X10: ‘ DBO0O = /Hamulec
| TH DO01-C = styk przekaznikowy
12 |DGND DOO01-NO = przekaznik zwiern
— 3 | DBOO UER y
4 | DOO1-C DOO01-NC = przekaznik rozwierny
L 5 | DO01-NO DOO02 = /Usterka
6 |DO01-NC V024 = +24 V
—
7| D002 V124 = + 24 V (zewnetrzne zasilanie)
—|8 | V024
[ DGND = potencjat odnies. Sygnaty binarne
+
AL 24 V ext.
F|10|DGND [—-

\/4

Zezwolenie dla koricowki stopnia mocy poprzez mostek [1]
54095AXX

2. Zatacz zewnetrzne zasilanie 24 V (nie napigcie sieciowe!).
Falownik moze by¢ parametryzowany.

3. Zrodto wartosci zadanych = FELDBUS / zrodto sterowania = FELDBUS.
Sparametryzuj dla sterowania falownikiem poprzez Feldbus Zrédto wartosci zadanych
oraz zrodto sterowania na FELDBUS

P100 zrédto wartosci zadanych = FELDBUS
P101 zrédto sterowania = FELDBUS

4. Zaciski wejsciowe DIg1 ... DI5 = BRAK FUNKCJI.
Zaprogramuj funkcjonalnos¢ zaciskow wejsciowych na BRAK FUNKCJI.
P600 programowanie zacisku DI@1 = BRAK FUNKCJI
P601 programowanie zacisku DI@2 = BRAK FUNKCJI
P602 programowanie zacisku DI@3 = BRAK FUNKCJI

P601 programowanie zacisku DI@4 = BRAK FUNKCJI
P601 programowanie zacisku DI@5 = BRAK FUNKCJI

Dalsze informacje na temat uruchamiania i sterowania falownikiem MOVIDRIVE®
umieszczono w podeczniku "Profil urzgdzenia Feldbus MOVIDRIVE®".
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4.2 Projektowanie Mastera (Modbus-Scanner)

Pierwszy przyktad odnosi sie do projektowania i programowania uktadu sterowniczego
TSX Premium P57203 firmy Schneider Electric, wyposazonego w oprogramowanie
PL7 PRO. Za podzespét Ethernet moze stuzy¢ ETY4103. Wskazowki oraz rysunki
odnoszg sie do angielskojezycznej wersji PL7 PRO.

Wprowadz do PL7 PRO wartosci liczbowe za pomoca klawiatury numerycznej.

Konfiguracja * Uruchom PL7 PRO i podaj rodzaj sterowania.

sprzgtowa _« W zaktadce "Application Browser" pod STATION / Configuration / Hardware
(rozszerzenie opcji Configuration wprowadz konfiguracje dodanego sprzetu.

sterowniczych)

..'.1 PLT PRD; SEWY .ﬂ.l.glll

Dl Edit Lhities Yiew Jooks PLC Debuy Options Mindow 2

al@E|=| oo &| Bla© % <(m| 2Em 2|

|_] Animation Tables
] r_‘ Dioourrsentaton Fil
i;] Funtime Screens

= hovteation B SR ~iDix]
] :t.' QEIEI TS 67203 VEE

E BIfuBtE Vs
=3 STATION

=3 Configuration : i

(0 Hirdire Canfigesatian T |5l g!

E Scérwara Corfiguration 5 s b

& DPmlam X g 1 &

[ OFE Ties 5 i

F)--|_] Vatisbles 7 g i t :

2 el o !

0 =1 3

RNl [

OFFLINE] TS I ow[
10815AXX
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Projektowanie Mastera (Modbus-Scanner) EEEE

Ustawienia
dla podzespoftu
Ethernet

Podwdjne klikniecie na podzespole Ethernet powoduje otwarcie okna dla
projektowania.

W grupie "XWAY address" wpisz w polu "Network" cyfre "1", jesli uzywana jest wieza
bez mozliwosci dalszej rozbudowy.

W grupie "XWAY address", w polu "Station" wpisz numer gniazda przytgczeniowego,
do ktérego podigczony jest podzespdt Ethernet (tu: 2). Adres XWAY wynosi
tym samym 1.2.

Zaznacz w grupie "IP-address configuration" pole opcji "Configured". W polach
"IP address", "Subnetwork mask" i "Gateway address" wpisz adres IP oraz
parametry adresowe. Je$li sterowanie pobiera parametry adresowe za pomocg
DHCP, wéwczas zaznacz w grupie "IP address configuration" pole opcji "Client/
Server configuration".

Zaznacz w grupie "Ethernet configuration" pole opcji "Ethernet II".
Zaznacz w grupie "Module utilities" pole opcji "IO Scanning".

[ TSXETY 4103 [RACKO  POSITION 2] > oy | =] B4
|~ Designation: TCRAF 07100 MODULE ‘
i Madule IF address i Medude utilities
1P addeess Subretwodk mask, Gistew s addisss W @-é'i_?;'lfli I Giobal data
|l:92_'l8.l1|2 |m,zu,m_a_|;m,ns,m,: | [ Addresssesver | Bandwidth
Messaging 1 10 Scanning | Adiress server || GNMP | Global Uata | Bandwidth || Bridge |
— Ay address — Cor s onHg e ation
o i |-1"—' Siatiin E—— Aocessoonmol [
Hway I addiess | Pioiveul | Acvvess  Muode ):I
— IP addrezs conklguration Addr. | |
' Configued 1| LNTE =] B MULTI =
o e e e p— g LHTE  =| ¥  MULT
agdiess [z Jes Ju 2| ED LNTE  w| ¥ MLT »
Bubretucrkmash. |[255 55 [oe5 [0 | | & | WITE  w| ¥ MLT »
e 5 | LMITE = ¥ MULT =
Gatewayaddress  [B2 Jee o [ | | LHTE  =| ¥ MLT =
D 1 LNITE  w| #  MULTI =
 ClientiSe tinuration ] WITE  w| ¥ MU =
i 9 | WNTE | # ML >
= | w | LNTE =] # MU ¥
Ethémmet candlgutation 1| LKITE v ¥ MULT
(= Ethnet I (" 8023 -] WTE  w| 5 ML =%

10816AXX
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Komunikowanie
sie z napedem
poprzez 10
Scanning

Wybierz rejestr "IO Scanning”". W tym miejscu zdefiniuj, z ktérymi urzadzeniami
abonenckimi przy Modbus bedzie realizowana wymiana cyklicznych danych.

W grupie "Master %MW zones" podaj, ktére zakresy pamieci sterowania bedg
odpowiadaé za cykliczng wymiane danych 2z urzadzeniami abonenckimi.
Zapamietane adresy wykorzystaj pdzniej w oprogramowaniu PLC.

W grupie "Scanned peripherals" wprowadz nastepujgce dane:

— W polu wprowadzania "IP address" adres IP napedu SEW.

— W polu wprowadzania "Unit ID" wartos¢ "0".

— W menu rozwijalnym "Repetitive rate" czas cyklu, dla ktérego nastepuje reakcja
urzgdzenia abonenckiego.

— W polach wprowadzania "RD ref. slave" i "WR ref. slave" warto$¢ "4", poniewaz
dane cykliczne dostepne sg od Offset 4.

— W polu wprowadzania "RD count" i "WR count" wpisz ilos¢ stéw, ktdére bedg
przesytane. Wartosci muszg byé¢ jednakowe. Dla opcji DFE11B mozna ustawi¢

1...10 stéw.
N TSXETY 4103 [RACE D  POSITION 2] =10 x|
— Diemignanoe: TCRAP 10400 MODULE
Muoduis IF address ~ Module utiltes
IP address Submereark miask, Galsway sddress ¥ 10 &g I Glcbaldata
E |55, 255,285, 0 | |fo2 %8, W, 1 ™ Asdsssssver [ Banduidin
ez s agineg I Scanning | Address semver ] SHMP | Giobal Data l| Band winfth ] Bridge I
Input fall-back Sanr!hgmmgs[msj | [ Masten 5MW 20nes
 Falbacktel Pairrat Faan Fiead Fied, 1 Mlrite Fef.
£5 Maintain 3 ’ H T From [0 = e |1 From |50 = e [
~ Scanned parpherais
1P address Unit  Fepetitive | AD ref. Im:d RO | WRrel | WA rel. | WR lnesnllpm :|
= .E__ m\‘t master | slave | count master | slave ‘moumt |
1 | 1meieRin o (RS - | 10 [ 3 L] [ 3 ==
Nor\.E -
[FEE MONE |
4 NOWE =]
[ NOME =] |
[ NONE ~ »| |
1 MONE = |
s NONE  w | ]:I
»
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Kliknij w polu "Confirm ", aby potwierdzi¢ konfiguracje wiezy oraz konfiguracje
globalna.

Po przestaniu i uruchomieniu programu, dioda LED "Link/Activity" zadziata cyklicznie
na DFE11B (— rozdz. "Wskazania robocze opcji DFE11B").
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Tworzenie
programu

Dodatkowe
wskazowki

na temat ukfadow
sterowniczych
firmy Schneider
Electric

W PL7 PRO w punkcie "Application Browser" pod Station / Program / Mast
Task / Sections zatdz nowg sekcje.

Wartosci zadane dla napedu rozpoczynajg sie od MW150 (— ponizszy rysunek).
Fabrycznie, pierwsze stowo zarezerwowane jest dla stowa sterujgcego, drugie stowo
dla predkoéci obrotowej, a trzecie stowo jest wartoscig nieobsadzong. Kodowanie

wartosci zadanych oraz rzeczywistych zawarto w profilu urzadzenia Feldbus oraz
w spisie parametrow.

B PLT PRO : <Untitled>

Fle Edt LMiies Wew Tools PLC Debug Options Window ?

@@ <|v % BlalB w Sm| T sslm 28l

' Application Browser

B
'Eg B e

—Ioix]

= -3 sTanon
=3 Configurstion
i P Hardware Configu ation

@. Saftwate Contiguration 4 5T: MAST - Mainsew

= rjpm’“m | (® sxanple SET &)
B MAST Task %MW150:=16#0006; (* Enable Drive %)
|; o #MU151:=16#7FFF;(* Max =zpeed #)
- [E7) Mamzon %MV152:=16#0000;(® not used =)
"_‘Is;
| | ) Events
(L) OFE Types
() variables

woo{ ) Arimation Tables
] (] Dooumentation File
[ Runtime Sareens

MODIF, | 7

10818AXX

Jako Ethernet uzywaj podzespoty Busmaster firmy Schneider Electric, ktére obstugujg
I/O Scanning. Modut interfejsowy Modbus / TCP napedéw SEW nie moze komunikowac
sie poprzez "Peer Cop". Ethernet-Busmaster, ktdre obstugujg tylko "Peer Cop", majg
dostep do napedow poprzez komendy Read i Write z programu PLC.
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Zachowania robocze przy Modbus / TCP
Wprowadzenie

5 Zachowania robocze przy Modbus / TCP
5.1  Wprowadzenie

Struktura
protokofu

Modbus / TCP jest protokotem otwartym, opierajgcym sie na TCP / IP. Protokét ten stat sie
standardem rozwigzaniem dla przemystowych interfejsow Ethernet. Modbus / TCP
korzysta z portu 502. Dla wymiany danych procesowych, wymiany danych parametréw
oraz dla identyfikacji urzgdzenia dostepne sg nastepujgce operacje FC.. (Function Codes):

* FC3 - Read Holding Registers

* FC16 — Write Multiple Registers

» FC23 — Read Write Multiple Registers

» FC43 — MEI, Type 0x0OE "Read Device identification"

Poprzez Modbus / TCP, urzadzenie abonenckie Bus przedstawiane jest jako ztozony
blok rejestru. Blok rejestru moze zawiera¢ do 64 k stow i reaguje od numeru
odniesieniea (= Offset) 0. W tym bloku rejestru przechowywane sg dane procesowe
falownika oraz jeden kanat parametrow. Dla cyklicznej wymiany danych procesowych
za pomocg Modbus-Master (Client), dostepne sg operacje FC3, FC16 i FC23, przy
czym zaleca sie korzystanie z operacji FC23. Karta opcji DFE11B pozwala na wymiane
do dziesieciu stow danych procesowych przy uzyciu Modbus-Master (Client)
(— rozdz. "Mapping").

Baijt Nazwa Znaczenie
0 Transaction Identifier Oft 0, jest kopiowany przez serwer (Slave)
1 Transaction Identifier Oft 0, jest kopiowany przez serwer (Slave)
2 Protocol Identifier 0
3 Protocol Identifier 0
4 Length field (upper byte) 0
5 Length field (lower byte) llo$¢ nastepujacych bajtow
6 Unit Identifier (Slave Adress) 0 lub FFpey
7 Function Code Zadana operacja, np. FC23
Data W zaleznosci od operacji

"Transaction Identifier" przydzielany jest przez Mastera (Client) i kopiowany jest przez
Slave (Server). "Protocol Identifier" musi mie¢ wartos¢ zero. Dlugo$¢ okresla ilosé
nastepujgcych bajtéw. Dla "Unit Identifier" nalezy ustawi¢ O lub FF,, co powoduje,
ze opcja DFE11B jest urzadzeniem kohcowym przy Bus i nie dziata na zasadzie bramki.
W baijcie 7 wpisywany jest zgdany kod funkcyjny. Bajty danych wystepujace powyzej
8 bajtu, zalezne sg od wybranego kodu funkcyjnego.
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5.2 Mapping

W ponizszej tabeli przedstawiono, jak przechowywane sg dane w obrazie rejestru dla

Modbus.

Offset Znaczenie przy Read Znaczenie przy Write Komentarz

Ohex - 3hex zarezerwowana zarezerwowana Brak dostepu

4hex - Dhex Wejsciowe dane Wyjsciowe dane Maks. 10 stéw przy MDX61B
procesowe (wartosci procesowe (wartosci Dostep poprzez FC3, FC16,
rzeczywiste) zadane) FC23

104}ex - 10Dy WyjSciowe dane zarezerwowane Maks. 10 stéw przy MDX61B
procesowe (wartosci Dostep poprzez FC3
zadane)

200pex - 2FFpex | Rezultat dla Zlecenie dla acyklicznego = 4 stowa przy MDX61B
acyklicznego kanatu kanatu parametrow Dostep poprzez FC3, FC16,
parametrow FC23

300hex - FFFFhex  zarezerwowana zarezerwowana Brak dostgpu

Stowa danych procesowych potozone sg np. od numeru odniesienia (= Offset) 4.
Wprowadzanie wartosci zadanej realizowane jest np. za pomocg operacji zapisu na 1
do 10 stéw od numeru odniesienia (= Offset) 4. Numery odniesienia (= Offsety) 0 do 3
sg zarezerwowane. Wyjsciowe dane procesowe (wartosci zadane) mogg byc¢
dodatkowo odczytywane od Offsetu 100y, (2564¢,). Acykliczny kanat parametrow
obejmuje 4 stowa i moze by¢ stosowany dla przesytu danych parametréw za pomocg
przetwornicy czestotliwosci. Wynosi on 200y (5124e2)-

Wskazowka na temat uktadéw sterowania firmy Schneider Electric: Zakres adresu
rozpoczyna sie zwykle od 40001,cx. Odpowiada to wartoéci "0" dla Offsetu.
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5.3

Wymiana danych

procesowych
za pomoca FC3
"Read Holding
Registers”

Przyktad
Zapytanie

Odpowiedz

Sterowanie falownika

Mozesz uzy¢ FC3, aby odczyta¢ 1 ... 10 stédw wejsciowych danych procesowych
(wartosci rzeczywiste) z falownika lub zapytaé o aktualng warto$¢ 1 10 stow
wyjsciowych danych procesowych. Stowa wejsciowych danych procesowych znajdujg
sie przy numerze odniesienia (Offset) 4. Stowa wyjsciowych danych procesowych
znajdujg sie przy numerze odniesienia (Offset) 100,¢y.

Dla wymiany danych procesowych ze sterowaniem, zaleca sie korzystanie z FC23.
Pozwala to na zoptymalizowany czasowo, jednoczesny odczyt i zapis danych
procesowych.

Odczyt 3 stéw wejsciowych danych procesowych (wartosci rzeczywiste).

‘ Bajt ‘ Nazwa Znaczenie ‘ Przykt. odczyt 3 stéw
0 Transaction Identifier Oft 0, jest kopiowany przez serwer (Slave) 0
1 Transaction Identifier Oft 0, jest kopiowany przez serwer (Slave) 0
2 Protocol Identifier 0 0
3 Protocol Identifier 0 0
4 Length Field (upper byte) 0 0
5 Length Field (lower byte) llos¢ nastepujacych bajtow 6
6 Unit Identifier (Slave Adr.) 0 lub FFpgy 0
7 Function Code Operacja: FC3 3
8 Reference Number (High) 0 0
9 Reference Number (Low) od Offset 4 4
10 Word Count (High) llos¢ stow (rejestr) 0
11 Word Count (Low) llos¢ stow (rejestr) 3
Bajt | Nazwa Znaczenie ‘ Przykt. odczyt 3 stow
0 Transaction Identifier Oft 0, jest kopiowany przez serwer (Slave) 0
1 Transaction Identifier Oft 0, jest kopiowany przez serwer (Slave) 0
2 Protocol Identifier 0 0
3 Protocol Identifier 0 0
4 Length Field 0 0
(upper byte)
5 Length Field llos¢ nastepujgcych bajtow 9
(lower byte)
6 Unit Identifier 0 lub FFpey 0
(Slave Adr.)
Function Code Operacja: FC3 3
Byte Count llos¢ nastepujgcych bajtow 6
Data 2 - ... bajty danych w zaleznosci od dtugosci 2 (np. stowo statusowe 1 High)
Data Bajty danych w zaleznosci od diugosci 6 (np. stowo statusowe 1 Low)
Data Bajty danych w zalezno$ci od dtugosci 0 (np. predko$¢ obrotowa High)
Data Bajty danych w zalezno$ci od dtugosci 0 (np. predkosc¢ obrotowa Low)
Data Bajty danych w zalezno$ci od dtugosci 0 (np. prad High)
Data Bajty danych w zaleznosci od dlugosci 0 (np. prad Low)
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Mozesz uzyé FC16, aby zapisa¢ do 10 stébw wyjsciowych danych procesowych

procesowych (wartosci zadane) dla falownika. Stowa wyj$ciowych danych procesowych znajdujqg sie
za pomocg FC16 przy numerze odniesienia (Offset) 4.
"Write Multiple
Registers”
Dla wymiany danych procesowych ze sterowaniem, zaleca sie korzystanie z FC23.
Pozwala to na zoptymalizowany czasowo, jednoczesny odczyt i zapis danych procesowych.
Przyktad Zapis 3 stow wyjsciowych danych procesowych (wartosci zadane).
Zapytanie
Bajt | Nazwa Znaczenie ‘ Przykt. zapis 3 stow
0 Transaction Identifier Oft 0, jest kopiowany przez serwer 0
(Slave)
1 Transaction Identifier Oft 0, jest kopiowany przez serwer 0
(Slave)
2 Protocol Identifier 0 0
3 Protocol Identifier 0 0
4 Length Field (upper byte) 0 0
5 Length Field (lower byte) llo$¢ nastepujacych bajtow 13
6 Unit Identifier (Slave Adr.) 0 lub FFy ey 0
7 Function Code Operacja: FC16 16
8 Reference Number (High) | Offset 0
9 Reference Number (Low) | Offset 4
10  Word Count (High) llos¢ stow (rejestr) 0
11 Word Count (Low) llos¢ stow (rejestr) 3
12 Byte Count 2* Word Count 6
13... Register Values Bajty danych w zaleznosci od dtugosci 0 (np. stowo sterujgce 1 High
Register Values Bajty danych w zaleznosci od dtugosci| 6 (np. stowo sterujgce 1 Low)
Register Values Bajty danych w zaleznosci od dtugosci| 0 (np. predko$¢ obrotowa High)
Register Values Bajty danych w zaleznosci od dtugosci 0 (np. predko$¢ obrotowa Low)
Register Values Bajty danych w zaleznosci od dtugosci 0 (np. rampa High)
Register Values Bajty danych w zaleznosci od dtugosci 0 (np. rampa High)
Odpowiedz
‘ Bajt ‘ Nazwa Znaczenie ‘ Przykt. zapis 3 stéw
0 Transaction Identifier Oft 0, jest kopiowany przez serwer (Slave) 0
1 Transaction Identifier Oft 0, jest kopiowany przez serwer (Slave) 0
2 Protocol Identifier 0 0
3 Protocol Identifier 0 0
4 Length Field (upper byte) 0 0
5 Length Field (lower byte) llos¢ nastepujacych bajtow 6
6 Unit Identifier (Slave Adr.) 0 lub FFpey 0
7 Function Code Operacja: FC16 3
8 Reference Number (High) Offset 0
9.. Reference Number (Low) Offset 4
10 Word Count (High) llos¢ stow (rejestr) 0
11 Word Count (Low) llos¢ stow (rejestr) 3
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Wymiana danych

Mozesz uzy¢ FC23, aby dokonaé jednoczesnego zapisu i odczytu do 10 stéw danych

procesowych procesowych dla falownika. Stowa danych procesowych znajdujg sie przy numerze
za pomoca FC23 odniesienia (Offset) 4. Dla wymiany danych procesowych dopuszczalny jest tylko Offset 4.
"Read/Write Read Word Count i Write Word Count musza by¢ jednakowo ustawione.
Multiple
Registers”
Przyktad Zapis 3 stow wyjsciowych danych procesowych i odczyt 3 stéw wejsciowych danych
procesowych.
Zapytanie
‘ Bajt ‘ Nazwa Znaczenie Przykt. wymiana 3 stow
0 Transaction Identifier Oft 0, jest kopiowany przez 0
serwer (Slave)
1 Transaction Identifier Oft 0, jest kopiowany przez 0
serwer (Slave)
2 Protocol Identifier 0 0
3 Protocol Identifier 0 0
4 Length Field (upper byte) 0 0
5 Length Field (lower byte) llo$¢ nastepujgcych bajtow 17
6 Unit Identifier (Slave Adr.) 0 lub FFpex 0
7 Function Code Operacja: FC23 23
8 Read Reference Number (High) ' Offset 0
9 Read Reference Number (Low) Offset 4
10 Read Word Count (High) llos¢ stow (rejestr) 0
11 Read Word Count (Low) llo$¢ stow (rejestr) 3
12 Write Reference Number (High) = Offset 0
13 Write Reference Number (Low) @ Offset 4
14 Write Word Count (High) llos¢ stéw (rejestr) 0
15 Write Word Count (Low) llos¢ stow (rejestr) 3
16 Write Byte Count (Low) 2* Word Count 6
17.. | Write Register Values Bajty danych w zalezno$ci 0 (np. stowo sterujgce 1 High)
od dtugosci
Write Register Values Bajty danych w zaleznosci 6 (np. stowo sterujgce 1 Low)
od dtugosci
Write Register Values Bajty danych w zalezno$ci 0 (np. predkos¢ obrotowa High)
od dtugosci
Write Register Values Bajty danych w zaleznosci 0 (np. predko$c¢ obrotowa Low)
od dtugosci
Write Register Values Bajty danych w zalezno$ci 0 (np. rampa High)
od dtugosci
Write Register Values Bajty danych w zaleznosci 0 (np. rampa High)
od dtugosci
Odpowiedz
‘ Bajt ‘ Nazwa Znaczenie ‘ Przykt. wymiana 3 stow
0 Transaction Identifier Oft 0, jest kopiowany przez serwer (Slave) |0
1 Transaction Identifier Oft 0, jest kopiowany przez serwer (Slave) 0
2 Protocol Identifier 0 0
3 Protocol Identifier 0 0
4 Length Field (upper byte) 0 0
5 Length Field (lower byte)  llo$¢ nastepujacych bajtow 9
6 Unit Identifier (Slave Adr.) 0 lub FFygy 0
7 Function Code Operacja: FC23 23
8 Byte Count llo$¢ nastepujgcych bajtow 6
9. data 2 - .. Bajty danych w zaleznosci od dtugosci | 2
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5.4 Timeout danych procesowych

Falownik MOVIDRIVE® MDX61B oczekuje regularnie na zapis warto$ci zadanych
poprzez FC16 lub FC23 od Modbus-Master. Jesli nastgpi zakilocenie lub przerwanie
przesytu danych za pomocg Modbus / TCP, wéwczas w MOVIDRIVE® MDX61B zadziata
funkcja Feldbus-Timeout. MOVIDRIVE® MDX61B sygnalizuje wystgpienie btedu 28
Feldbus-Timeout. Jednoczesnie falownik realizuje wprowadzong za pomocg parametru
P831 reakcja Feldbus-Timeout reakcje na btad. Parametr P819 Feldbus-Timeout
wskazuje ustawiony czas dla funkcji nadzoru.

5.5 Reakcja na Timeout Feldbus

Za pomocg parametru P831 reakcja Feldbus-Timeout parametryzowana jest reakcja na
btedy, ktére wyzwala funkcja nadzoru Timeout Feldbus.

5.6 Parametryzacja poprzez Modbus / TCP

Kanat parametrow
przeprowadza
operacje typu
Write

Ponizsza tabela przedstawia strukture acyklicznego kanatu parametréw MOVILINK®.
Kanat ten ma dlugosc¢ 8 bajtow.

Offset 200hey 200hex 201hex  201hex | 202heyx | 202hex | 203hex  203hex

Znaczenie Zarzadzanie zarezerwowane Index Index Dane Dane Dane Dane
High Low MSB LSB

Adnotacja Zarzadzanie zarezerwowane Indeks parametru 4 bajty danych

Za pomocg FC3, FC16 i FC23 mozliwy jest dostep do kanatu parametrow. W przypadku
operacji zapisu, dla kanatu parametrow przesytane jest zlecenie w bajcie zarzgdzania.
Samo zlecenie jest z kolei operacjg MOVILINK®, jak np. Write, Write Volatile lub Read.
Rezultat odczytywany jest za pomoca operacji odczytu. Struktura kanatu parametrow
opisana zostata w dokumentacji "Profil urzadzenia Feldbus oraz Spis parametréw
MOVIDRIVE®".

Jesli poprzez acykliczny kanat parametrdw wykonana zostanie operacja typu Write
(np. Write Parameter lub Write Parameter volatile), wéwczas po zakohczeniu operaciji
falownik przesle potwierdzenie. W przypadku btednej proby zapisu, przestany zostanie
odpowiedni kod btedu.

Wariant ten pozwala na to, aby operacje zapisu przetwarzane byly dzieki przestaniu
jednego polecenia WRITE "Kanat parametréw MOVILINK®",  a potwierdzenie
wykonania operacji mogto nastapi¢ dzieki przestaniu komunikatu "Write-Response".
W ponizszej tabeli przedstawiono przebieg operacji Write realizowanej poprzez
acykliczny kanat parametrow MOVILINK®.

Sterowanie (Modbus-Master) MOVIDRIVE® z opcja DFE11B

1. Za pomoca WRITE (FC16) na obiekcie "Acykliczny kanat parametrow MOVILINK®" poleci¢ wykonanie
operacji zakodowanej w kanale parametrow.
WRITE na Offset 200 (kanat parametrow)

»
»

Potwierdzenie operacji (OK/kod btedu)

<&
<
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Kanat parametrow  Dla odczytu parametru poprzez kanat parametréw konieczne jest przeprowadzenie

przeprowadza wczesniej operacji Modbus-WRITE (FC16 lub FC23). Za pomoca operacji WRITE,
operacje typu urzadzenie Master wprowadza do bajtu zarzgdzania operacje MOVILINK®-Read.
Read Po zatwierdzeniu operacji Modbus-WRITE, rezultat moze byé odczytany na powrét za

pomocg FC3. W ponizszej tabeli przedstawiono przebieg operacji Read poprzez
acykliczny kanat parametréw MOVILINK®.

Sterowanie (Modbus-Master) MOVIDRIVE® z opcja DFE11B

1. Za pomocg WRITE (FC16) na obiekcie "Acykliczny kanat parametrow MOVILINK®" poleci¢ wykonanie
operacji zakodowanej w kanale parametrow.
WRITE na Offset 200, (kanat parametrow)

»
»

OK

2. READ (FC3) "acykliczny kanat parametréw MOVILINK®" i analiza potwierdzenia operacji w kanale
parametrow.
READ na Offset 200y, (kanat parametrow)

»
»

Dane = kanat parametréw z rezultatem

&
<

W przypadku FC23, uzyskany rezultat odsytany jest natychmiast wraz z odpowiedzig.

Sterowanie (Modbus-Master) MOVIDRIVE® z opcja DFE11B

1. Za pomocg WRITE (FC23) na "Acykliczny kanat parametrow MOVILINK®" zainicjowac realizacje
operacji zakodowanej w kanale parametrow, wraz z analizg potwierdzenia operacji w kanale parametrow.
WRITE na Offset 200y, (kanat parametrow)

»
»

Dane = kanat parametréw z rezultatem

&
<

Dodatkowe Przyktad dla odczytu indeksu 8300 (numer katalogowy oprogramowania):

wskazowki Dostep do kanatu parametréw realizowany jest dla wiekszosci uktadéw sterowniczych
na temat ukladow 7 kodowaniem BIG ENDIAN.

sterowniczych , .

firmy Schneider 1. Zapis 4 stow od Offset 200:

Electric — Offset 200 = 3100, (zarzadzanie = odczyt 4 bajty / zarezerwowany = 0)
— Offset 201 = 206C,x (Index = 8300)
— Offset202=0 (dane High)
— Offset203=0 (dane Low)

2. Odczyt 4 stéw od Offset 200:

Offset 200 = 3100y,¢x (zarzadzanie = brak btedu / zarezerwowany = 0)
Offset 201 = 206Cjoy (Index = 8300)

Offset 202 = 3191;,ox  (dane High)

Offset 203 = 41CFox (dane Low)

Uwaga: 319141CF} oy = 831603151 4.
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5.7 Identyfikacja urzadzenia za pomoca FC43 "MEI / Read Device Identification"

Operacja FC43 oznaczana jest rowniez jako MEI (MODBUS Encapsulated Interface
Transport). Pozwalana ona na tunelowanie operacji oraz wywotania metod. Za pomocg
MEI Type OxOE operacja Read Device Identification jest tunelowana. Istniejg 3 bloki
Basic, Regular i Extended, ktére sg odczytywane. Opcja DFE11B obstuguje bloki Basic
i Regular (Conformity Level 2). Odczytywany bedzie zawsze petny blok (Streaming).
Tym samym, warto$ci 01 i 02 sg dopuszczalne w Read Device Id Code. Object id musi

mie¢ warto$¢ zero. Odpowiedz nie jest poddawana fragmentaciji.

Obiekty

D
0x00
0x01
0x02
0x03
0x04
0x05

Zapytanie

‘ Nazwa Typ M/O Kategoria
VendorName ASCII String  Mandatory Basic
ProductCode ASCII String = Mandatory Basic
MajorMinorRevision ASCII String = Mandatory Basic
VendorUrl ASCII String | Optional Regular
ProductName ASCII String = Optional Regular
ModelName ASCII String = Optional Regular

Wartos¢ (przyktad)
"SEW-EURODRIVE"
"MDX61B0008-5A3-4-00"
"823 568 0.10"
"www.sew.de"
"MOVIDRIVE"

Bajt Nazwa

Znaczenie

Przykt. Odczyt
obiektow Basic

0 Transaction Identifier Oft 0, jest kopiowany przez serwer (Slave) 0
1 Transaction Identifier Oft 0, jest kopiowany przez serwer (Slave) 0
2 Protocol Identifier 0 0
3 Protocol Identifier 0 0
4 Length Field (upper byte) 0 0
5 Length Field (lower byte) llos¢ nastepujacych bajtow 5
6 Unit Identifier (Slave Adr.) 0 lub FFpex 0
7 Function Code Operacja: FC43 43
8 MEI Type 0x0E 14
9 Read Device Id Code 01 lub 02 1
10 Object Id 0 0

Podrecznik — MOVIDRIVE® MDX61B Ztgcze Feldbus DFE11B Ethernet

31



5

32

C a9,
@

Odpowiedz

Zachowania robocze przy Modbus / TCP
Identyfikacja urzgdzenia za pomocg FC43 "MEI / Read Device Identification”

Baijt Nazwa Znaczenie Przykt. Odczyt
obiektéw Basic

0 Transaction Identifier Oft 0, jest kopiowany przez serwer (Slave) 0

1 Transaction Identifier Oft 0, jest kopiowany przez serwer (Slave) 0

2 Protocol Identifier 0 0

3 Protocol Identifier 0 0

4 Length Field (upper byte) 0 0

5 Length Field (lower byte) llo$¢ nastepujgcych bajtéw X

6 Unit Identifier (Slave Adr.) 0 lub FFpey 0

7 Function Code Operacja: FC43 43

8 MEI Type Ox0E 14

9 Read Device Id Code 01 lub 02 1

10 Conformity Level 02 2

11 More Follows 0 0

12 Next Object Id 0 0

13 Number of Objects np. 3 3

14 Object Id 0

15 Object Length X

16 Object Value 0

17
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6.1

Zintegrowany serwer Web

Karta opcji DFE11B posiada wtasng strone internetowg przygotowang przez
SEW-EURODRIVE. Aby otworzy¢ strone startowa, uruchom przegladarke i wprowadz
na przyktad adres IP opcji DFE11B:

http://192.168.10.4

Korzystanie ze stron internetowych pozwala na dostep do informacji serwisowych
i diagnostycznych oraz do skréconej dokumentacji dla opcji DFE11B.

Zalozenia programowe

Strona domowa opcji DFE11B zostata przetestowana z przegladarkami Microsoft®
Internet Explorer 5.0 i Netscape® Navigator 7.1. Aby wysSwietli¢ dynamiczne elementy,
wymagana jest aplikacjia Java 2 Runtime Environment SE, V1.4.2 lub wyze;.
W zakiadce "Free Downloads" ze strony www.java.com lub www.java.sun.com/j2se/
mozna $ciggnac¢ aplikacje Java dla systemu operacyjnego. W przegladarce Microsoft®
Internet Explorer nalezy w zaktadce [Narzedzia] / [Opcje internetowe] / [Zaawansowane]
dezaktywowaé wszystkie opcje w polu Microsoft® VM (—> ponizszy rysunek).
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6.3

Zintegrowany serwer Web
Ochrona dostepu

Ochrona dostepu

Dostep do parametréw napedu oraz informacji diagnostycznych moze by¢ chroniony
za pomoca hasta. Przy dostawie fabrycznej, funkcja ochrony dostepu jest dezaktywowana.
Przydzielenie hasta powoduje aktywacje funkcji ochrony dostepu, wykasowanie hasta
dezaktywuje te funkcje (— pole opcji "Change Password" na stronie startowej urzgdzenia

MOVIDRIVE® MDX61B z opcjg DFE11B).

Jesli funkcja ochrony dostepu zostata aktywowana, woéwczas pojawi sie zgdanie dla
wprowadzenia hasta. Za pomocg loginu "Observer" mozliwy jest dostep do odczytu
wszystkich parametréw falownika. Za pomocg loginu "Maintenance” mozliwy jest
dostep do odczytu i zapisu wszystkich parametréw falownika. Dla obydwu typow
loginbw mozna przypisac odrebne hastfa. Jesli hasto przypisane zostanie tylko dla loginu

"Observer", wéwczas login "Maintenance" otrzyma to hasto.

Struktura strony startowej MOVIDRIVE® MDX61B z opcja DFE11B

Dabs  Dewhatsn Arach  Faestan Dotia 7

ul + D1 | D aiFareden  @veden 8 Zhe o (35 e o)
Aibrsde [ hitp )z 100,00

Gootle =

— | LB e
| B T

=] Bwssre & fantiet £ C] '
SEW - Movidrive B

B& &S|

B

SEW - Movidrive B
(DFE11B - Industrial Ethernet)

=18 =1

(1

-
SEW-ELIROD Co
Fhone +49 V257 75- 0
Fex 48 7351 75 1870
[3] vzl o ey SEWCELIBODENE o
@ pr—— 2]
¢ | & | m < » 1]
] iy grmiinzon swied B ket
10814AXX

[1] Gtébwne okno

[2] Przyciski nawigacyjne

[3] Status MOVIDRIVE® MDX61B

[4] Menu rozwijalne z menu podrzednymi
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Zintegrowany serwer Web 6
Mozliwosci nawigacyjne

6.4 Mozliwosci nawigacyjne

Na stronie startowej dostepne sg nastepujace mozliwosci nawigacyjne:

* okno gtéwne

* przyciski nawigacyjne

* menu rozwijalne z menu podrzednymi

W oknie gtownym nawigacja odbywa sie poprzez klikanie na podkreslone odnos$niki.

W menu rozwijalnym otwarcie menu podrzednego odbywa si¢ poprzez klikniecie
na symbol (+). Klikniecie na hasto menu pozwala na wyswietlenie w gtdwnym oknie
dalszych menu podrzednych lub wartosci parametréw.

Klikniecie w polu przyciskow nawigacyjnych (— ponizszy rysunek) przenosi
bezposrednio do poszczegdlnego menu gtéwnego.

f&‘lﬂﬂ‘ m, | Q -"\s;;a‘\_?'

1 2 3 4 5 6 7 8
54170AXX

[1] Information
[2] Back

[3] Information
[4] Diagnosis

[5] Control

[6] Configuration
[7] Tools

[8] Help

¢ Information

W tym punkcie uzyskasz informacje, ktory typ falownika jest podtgczony oraz dane
adresowe do firmy SEW-EURODRIVE.

+ Diagnosis
Ten punkt menu przenosi do wartosci wskazan dla falownika.
+ Control
Zarezerwowana dla przysztych zastosowan.
» Configuration
Umozliwia ustawienie wybranego parametru falownika.
* Tools

Kieruje na strone internetowg firmy SEW-EURODRIVE. Z niej mozesz Sciggnaé
najnowszg wersje pakietu oprogramowania MOVITOOLS® (— MOVITOOLS®
poprzez Ethernet).

* Help

W tym miejscu umieszczono krotki opis opcji DFE11B. Aby odczyta¢ zawarte
informacje nalezy zainstalowac¢ oprogramowanie Acrobat Reader.
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MOVITOOLS® poprzez Ethernet
Mozliwosci nawigacyjne

"

7 MOVITOOLS® poprzez Ethernet

Oprogramowanie MOVITOOLS® (wersja 4.20 lub wyzsza) pozwala na wygodng
parametryzacje, wizualizacje i diagnoze dla stosowanej aplikacji napedu. Za pomocg
MOVITOOLS® mozna poprzez karte opcji DFE11B nawiaza¢ komunikacje z falownikiem
MOVIDRIVE® MDX61B.

» W grupie parametréw MOVITOOLS® uruchom program dodatkowy MIL.-Switcher.
* W rozwijalnym menu [Communicatin via] wybierz "Ethernet".

* W polu wprowadzania "Broadcast Address" podaj sekcje sieci swojego adresu IP,
np. 192.168.10 oraz adres wezta 255. Petny adres transmisji wynosi 192.168.10.255.

» Kiliknij w polu <Scan Network>. Wys$wietlona zostanie lista wszystkich, dostepnych
w sieci falownikow SEW wraz z przynaleznym adresem IP.

«  Wybierz rejestr <NetView>. Wyswietlone zostang falowniki podigczone do sieci
(— ponizszy rysunek).

— Jesli zaznaczona zostanie opcja Device View, wowczas wySwietlone zostang
wszystkie falowniki z odpowiadajgcym im oznaczeniem typu.

— Jesdli zaznaczona zostanie opcja Machine View, wéwczas wysSwietlone zostanie
logiczne oznaczenie falownikéw. Oznaczenie logiczne falownikow mozna
przydzieli¢ w programie Shell w polu [Display] / [Signature].

B% Movilink Switcher - o] x|
Help Ethernet
Cammunication via IElhemet Ll Scan Network | Sl | t |

& DeviceView ( Machine View

192168.10.4: MDXE1B001 5-543

Please e the manager on the right side to scan
yous network and to start apphcations

afart Mar == I als L "I"l' T I
Create Autalink I Stant Debugger | IP DBViL‘-BSI Scanlog  MNetview

|Scan finishad,

10813AXX

* Wybierz zgdany naped i uruchom poprzez menu kontekstowe (prawy klawisz myszy)
dang aplikacje MOVITOOLS®.
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MOVITOOLS® poprzez Ethernet
Mozliwosci nawigacyjne

Ochrona dostepu

Dostep do parametrow napedu oraz informacji diagnostycznych moze by¢ chroniony za
pomocg hasta. Przy dostawie fabrycznej, funkcja ochrony dostepu jest dezaktywowana.
Poprzez wprowadzenie hasta aktywowana zostaje funkcja ochrony dostepu, natomiast
skasowanie hasta powoduje dezaktywacje tej funkcji. Zmiana hasta odbywa sie w
MOVILINK®-Switcher w punkcie menu [Ethernet] / [Settings]. Wprowadz adres IP
zgdanego falownika i zgdane hasto.

Jesli funkcja ochrony dostepu zostata aktywowana, woéwczas pojawi sie zgdanie dla
wprowadzenia hasta. Ochrona jest dwustopniowa. Za pomocg loginu "Observer"
mozliwy jest dostep do odczytu wszystkich parametréw falownika. Za pomoca loginu
"Maintenance" mozliwy jest zapis i odczyt wszystkich parametrow falownika, jak
rébwniez wymiana rejestréw danych. Dla obydwu loginbw mozna przypisa¢ odrebne
hasta. Jesli dla loginu "Observer" podane zostanie tylko jedno hasto, wéwczas login
"Maintenance" otrzyma to samo hasto.

Podrecznik — MOVIDRIVE® MDX61B Ztgcze Feldbus DFE11B Ethernet

37



38

P6..
P60.

Parametry konfiguracyjne Ethernet
Opis parametrow

P600

8 Parametry konfiguracyjne Ethernet
8.1  Opis parametrow

P780 adres IP

P781 maska
podsieci

P782 bramka
standardowa

P783 szybkos¢
transmisji

P784 MAC ID

Grupa parametréw P78x zawiera warto$ci wskazan i wartosci nastawcze, ktére sg
charakterystyczne dla opcji DFE11B.

Zakres ustawien: 1.0.0.0 - 223.255.255.255
Ustawienie fabryczne: 192.168.10.x

Przy uzyciu parametru P780, adres IP pozwala na utworzenie potgczenia MOVIDRIVE®
poprzez Ethernet. Adres IP skfada sie z 4 bajtéw, ktére sg wartoSciami dziesietnymi,
oddzielonymi kropkami. Pierwsze 3 bajty adresu IP, podane sg w menu. Ostatni bajt
ustawiany jest poprzez przetaczniki DIP (2o 27) na karcie opcji DFE11B. JeSli
przetaczniki DIP (20 27) ustawione sg na "0", wowczas réwniez ostatni bajt adresu IP
moze by¢ przydzielony poprzez P780. Jesli DHCP wigczony zostat za pomocg
przetgcznika DIP, wowczas pokazana bedzie warto$¢ zadana przez serwer DHCP.

Zakres ustawien: 0.0.0.0 - 255.255.255.255
Ustawienie fabryczne: 255.255.255.0

Maska podsieci umozliwia podziat sieci na podsieci. Ustawione bity decydujg o tym,
ktory element adresu IP jest adresem maski podsieci. Jesli DHCP wigczony zostat
za pomocg przetacznika DIP, wéwczas w tym miejscu pokazana bedzie warto$¢ zadana
przez serwer DHCP.

Zakres ustawien: 1.0.0.0 - 223.255.255.255
Ustawienie fabryczne: 0.0.0.0

Bramka standardowa zadziata, je$li wybrany partner komunikacyjny nie znajduje sie
w sieci lokalnej. Bramka standardowa musi by¢ zintegrowana w sieci lokalnej. Jesli DHCP
wigczony zostat za pomocg przetgcznika DIP, wéwczas pokazana bedzie warto$é zadana
przez serwer DHCP.

Stata wartos¢ wskazywana. Wys$wietlona zostanie aktualna szybkosé transmisji dla
potaczenia Ethernet. Podczas fazy inicjalizacji opcji DFE11B, przez ok. 30 sek. bedzie
wskazywana warto$¢ "0".

Stata warto$¢ wskazywana. Przedstawia MAC-ID, tzn. adres Ethernet dla zataczania,
przydzielany na catym $wiecie.
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Opcja DFE11B |7

9 Dane techniczne
9.1 Opcja DFE11B

Opcja DFE11B
Numer katalogowy
Pobor mocy

Protokoly aplikacyjne

Wykorzystywane numery
portéw

ISO / OSl-warstwa 2

Automatyczne
rozpoznanie szybkosci
transmisji

Technika przylaczeniowa
Adresowanie

Srodki pomocnicze
przy uruchamianiu

Stan oprogramowania
dla MOVIDRIVE® MDX61B

1820 036 2
P=3W

MODBUS/TCP (Transmission Control Protocol) dla sterowania

i parametryzacji falownika.

HTTP (Hypertext Transfer Protocol) dla diagnozy za pomocg
przegladarki Web.

SMLP (Simple Movilink Protocol), protokét wykorzystywany przez
MOVITOOLS®.

DHCP (Dynamic Host Configuration Protocol) dla automatycznego
przypisywania parametrow adresowych.

502 (MODBUS)
300 (SMLP)
80 (HTTP)
67 / 68 (DHCP)

Ethernet I
10 Mbodéw / 100 Mbodéw

RJ45 modular jack 8-8
4 bajtowy adres IP

Pakiet oprogramowania MOVITOOLS® od wersji 4.20
Klawiatura DBG60B

Stan oprogramowania 824 854 0.11 lub wyzej (— wskazanie z P076)
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Glosariusz
Opcja DFE11B

Glosariusz

Pojecie
DHCP
TCP

UDP

IP

Adres IP

Maska
podsieci

Bramka
standardowa

Client

Server

Broadcast

Kabel Patch

Kabel Cross-
Over

STP
UTP

Znaczenie

Dynamic Host Configuration Protocol.
Pozwala przy pomocy serwera na przypisanie adresu IP i dalszych parametrow
konfiguracyjnych oraz komponentéw automatyzacyjnych w sieci lokalnej.

Transmission Control Protocol.
Protokét transmisyjny, potwierdzajgcy obecnos¢ potgczenia w sieci.

User Datagram Protocol.
Protokét transmisyjny, potwierdzajgcy potaczenie w sieci bez ustalania warunkéw
potaczenia.

Internet Protocol.
Protokét dla przesytu danych w internecie.

Adres IP sktada sie z 32 bitéw, podzielonych na tak zwane oktety, kazdy po 8 bitow.
Wartosci te przedstawiane sg w postaci czterech, oddzielonych od siebie kropka liczb
dziesietnych, np. "192.168.1.1". Adres IP dzieli si¢ na czgs¢ sktadows sieci (Net-ID)

i na adres wezta (Host-ID)

Maska podsieci pozwala okresli¢, ktory element sktadowy adresu IP wykorzystywany jest
dla adresowania sieci, a ktéry element do adresowania urzadzenia abonenckiego (Hosta).
Wszystkie bity maski podsieci z cyfrg 1 reprezentujg fragment sieci (Net-ID), natomiast
wszystkie bity z cyfrg 0 reprezentujg adres wezta (Host-ID). W przypadku sieci Class-B,
maska podsieci ustawiona jest na 255.255.0.0, tzn. dwa pierwsze bajty adresu IP
okreslajg siec.

Adres IP urzadzenia abonenckiego w podsieci, ktory tworzy potgczenie do innych sieci.

Aplikacja, ktéra wykorzystuje operacje na innym komputerze.
Przykiad: Sterowanie wykorzystuje operacje dostepng w opcji DFE11B dla cyklicznego
przesytu danych.

Aplikacja, ktéra na jednym komputerze oferuje operacje dla innych komputeréw.
Przykiad: Opcja DFE11B oferuje mozliwo$¢ sterowania operacjg dla cyklicznej wymiany
danych procesowych.

Mianem "Broadcast" okresla sie rodzaj transmisji do wszystkich urzadzen abonenckich
w obrebie jednego uzytkownika lub sieci lokalne;j.

Kabel sieciowy do faczenia urzadzen koncowych (np. MOVIDRIVE® MDX61B z opcjg
DFE11B) z komponentami zintegrowanymi w sieci (np. Switch). Przewody dla RX i TX
pomiedzy urzadzeniem koncowym a komponentami sieciowymi (np. Switch) potaczone sg
w sposoéb 1:1.

Kabel sieciowy do fgczenia urzadzen koncowych (np. pomiedzy MOVIDRIVE® MDX61B
z opcjg DFE11B a komputerem PC).

Shielded Twisted Pair. Ekranowany dwuzytowy, skrecony przewéd

Unshielded Twisted Pair. Nieekranowany dwuzylowy, skrecony przewod
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1 Spis adresow

Spis adreséw

Niemcy

Gtowny zarzad Bruchsal SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG Tel. +49 7251 75-0

Zaktad produkcyjny Ernst-Blickle-Stralle 42 Faks +49 7251 75-1970
Dystrybucja D-76646 Bruchsal http://www.sew-eurodrive.de
Serwis Adres skrzynki pocztowej sew@sew-eurodrive.de

Postfach 3023 - D-76642 Bruchsal

Serwis elektroniki:

Tel. +49 171 7210791
Serwis przekiadni i silnikow:
Tel. +49 172 7601377

Zaktady montazowe Garbsen

Serwis (obok Hannover)

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Alte Ricklinger Stralle 40-42
D-30823 Garbsen

Adres skrzynki pocztowej

Postfach 110453 - D-30804 Garbsen

Tel. +49 5137 8798-30
Faks +49 5137 8798-55
scm-garbsen@sew-eurodrive.de

Kirchheim
(obok
Monachium)

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Domagkstrale 5
D-85551 Kirchheim

Tel. +49 89 909552-10
Faks +49 89 909552-50
scm-kirchheim@sew-eurodrive.de

Langenfeld

(obok Dusseldorf)

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Siemensstralle 1
D-40764 Langenfeld

Tel. +49 2173 8507-30
Faks +49 2173 8507-55
scm-langenfeld@sew-eurodrive.de

Meerane

(obok Zwickau)

SEW-EURODRIVE GmbH & Co KG
Dankritzer Weg 1
D-08393 Meerane

Tel. +49 3764 7606-0
Faks +49 3764 7606-30
scm-meerane@sew-eurodrive.de

Dalsze adresy dotyczace punktow serwisowych w Niemczech na zgdanie.

Francja

Zaktad produkcyjny Haguenau
Dystrybucja
Serwis

SEW-USOCOME

48-54, route de Soufflenheim
B. P. 185

F-67506 Haguenau Cedex

Tel. +33 3 88 73 67 00
Faks +33 3 88 73 66 00
http://www.usocome.com
sew@usocome.com

Zaktady montazowe Bordeaux
Dystrybucja
Serwis

SEW-USOCOME

Parc d’activités de Magellan

62, avenue de Magellan - B. P. 182
F-33607 Pessac Cedex

Tel. +33 5 57 26 39 00
Faks +33 5 57 26 39 09

Lyon

SEW-USOCOME

Parc d’Affaires Roosevelt
Rue Jacques Tati
F-69120 Vaulx en Velin

Tel. +334 721537 00
Faks +33 4 72 15 37 15

Paris

SEW-USOCOME

Zone industrielle

2, rue Denis Papin
F-77390 Verneuil 'Etang

Tel. +33 1 64 42 40 80
Faks +33 1 64 42 40 88

Dalsze adresy dotyczace punktow serwisowych we Francji na zadanie.

Algerien

Dystrybucja Alger

Réducom

16, rue des Fréeres Zaghnoun
Bellevue El-Harrach

16200 Alger

Tel. +213 21 8222-84
Faks +213 21 8222-84

Argentyna

Zaklad montazowy  Buenos Aires

SEW EURODRIVE ARGENTINA S.A.

Tel. +54 3327 4572-84

Dystrybucja Centro Industrial Garin, Lote 35 Faks +54 3327 4572-21

Serwis Ruta Panamericana Km 37,5 sewar@sew-eurodrive.com.ar
1619 Garin

Australia

Zaklady montazowe Melbourne SEW-EURODRIVE PTY. LTD. Tel. +61 3 9933-1000

Dystrybucja 27 Beverage Drive Faks +61 3 9933-1003

Serwis Tullamarine, Victoria 3043 http://www.sew-eurodrive.com.au

enquires@sew-eurodrive.com.au

Sydney

SEW-EURODRIVE PTY. LTD.
9, Sleigh Place, Wetherill Park
New South Wales, 2164

Tel. +61 2 9725-9900
Faks +61 2 9725-9905
enquires@sew-eurodrive.com.au

08/2006




Spis adresow

1

Austria
Zaklad montazowy  Wien SEW-EURODRIVE Ges.m.b.H. Tel. +43 1 617 55 00-0
Dystrybucja Richard-Strauss-Strasse 24 Faks +43 1 617 55 00-30
Serwis A-1230 Wien http://sew-eurodrive.at
sew@sew-eurodrive.at
Belgia
Zaktad montazowy  Briissel CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 10 231-311
Dystrybucja Avenue Eiffel 5 Faks +32 10 231-336
Serwis B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be
Brasylia
Zaklad produkcyjny Sao Paulo SEW-EURODRIVE Brasil Ltda. Tel. +55 11 6489-9133
Dystrybucja Avenida Amancio Gaiolli, 50 Faks +55 11 6480-3328
Serwis Caixa Postal: 201-07111-970 http://www.sew.com.br
Guarulhos/SP - Cep.: 07251-250 sew@sew.com.br
Dalsze adresy dotyczace punktow serwisowych w Brazylii na zadanie.
Butgaria
Dystrybucja Sofia BEVER-DRIVE GMBH Tel. +359 2 9532565
Bogdanovetz Str.1 Faks +359 2 9549345
BG-1606 Sofia bever@mbox.infotel.bg
Chile
Zaktad montazowy  Santiago de SEW-EURODRIVE CHILE LTDA. Tel. +56 2 75770-00
Dystrybucja Chile Las Encinas 1295 Faks +56 2 75770-01
Serwis Parque Industrial Valle Grande sewsales@entelchile.net
LAMPA
RCH-Santiago de Chile
Adres skrzynki pocztowej
Casilla 23 Correo Quilicura - Santiago - Chile
Chiny
Zaktad produkcyjny Tianjin SEW-EURODRIVE (Tianjin) Co., Ltd. Tel. +86 22 25322612
Zaklad montazowy No. 46, 7th Avenue, TEDA Faks +86 22 25322611
Dystrybucja Tianjin 300457 http://www.sew.com.cn
Serwis
Zaktad montazowy  Suzhou SEW-EURODRIVE (Suzhou) Co., Ltd. Tel. +86 512 62581781
Dystrybucja 333, Suhong Middle Road Faks +86 512 62581783
Serwis Suzhou Industrial Park suzhou@sew.com.cn
Jiangsu Province, 215021
P. R. Chiny
Chorwacja
Dystrybucja Zagrzeb KOMPEKS d. o. o. Tel. +385 1 4613-158
Serwis PIT Erdody 4 Il Faks +385 1 4613-158
HR 10 000 Zagreb kompeks@net.hr
Dania
Zaklad montazowy  Kopenhaga SEW-EURODRIVEA/S Tel. +45 43 9585-00
Dystrybucja Geminivej 28-30, P.O. Box 100 Faks +45 43 9585-09
Serwis DK-2670 Greve http://www.sew-eurodrive.dk
sew@sew-eurodrive.dk
Elfenbeinkiiste
Dystrybucja Abidjan SICA Tel. +225 2579-44
Ste industrielle et commerciale pour I'Afrique Faks +225 2584-36
165, Bld de Marseille
B. P. 2323, Abidjan 08
Estonia
Dystrybucja Tallin ALAS-KUUL AS Tel. +372 6593230

Paldiski mnt.125
EE 0006 Tallin

Faks +372 6593231
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Finlandia
Zaktad montazowy  Lahti SEW-EURODRIVE OY Tel. +358 3 589-300
Dystrybucja Vesimaentie 4 Faks +358 3 7806-211
Serwis FIN-15860 Hollola 2 http://www.sew-eurodrive.fi
sew@sew-eurodrive.fi
Gabun
Dystrybucja Libreville Electro-Services Tel. +241 7340-11
B. P. 1889 Faks +241 7340-12
Libreville
Grecja
Dystrybucja Athen Christ. Boznos & Son S.A. Tel. +30 2 1042 251-34
Serwis 12, Mavromichali Street Faks +30 2 1042 251-59
P.O. Box 80136, GR-18545 Piraeus http://www.boznos.gr
Boznos@otenet.gr
Hiszpania
Zaktad montazowy  Bilbao SEW-EURODRIVE ESPANA, S.L. Tel. +34 9 4431 84-70
Dystrybucja Parque Tecnolégico, Edificio, 302 Faks +34 9 4431 84-71
Serwis E-48170 Zamudio (Vizcaya) sew.spain@sew-eurodrive.es
Holandia
Zaklad montazowy  Rotterdam VECTOR Aandrijftechniek B.V. Tel. +31 10 4463-700
Dystrybucja Industrieweg 175 Faks +31 10 4155-552
Serwis NL-3044 AS Rotterdam http://www.vector.nu
Postbus 10085 info@vector.nu
NL-3004 AB Rotterdam
Hong Kong
Zaklad montazowy  Hong Kong SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +852 2 7960477 + 79604654
Dystrybucja Unit No. 801-806, 8th Floor Faks +852 2 7959129
Serwis Hong Leong Industrial Complex sew@sewhk.com
No. 4, Wang Kwong Road
Kowloon, Hong Kong
Indie
Zaktad montazowy Baroda SEW-EURODRIVE India Pvt. LTD. Tel. +91 265 2831021
Dystrybucja Plot No. 4, Gidc Faks +91 265 2831087
Serwis Por Ramangamdi - Baroda - 391 243 sew.baroda@gecsl.com
Gujarat
Technische Biiros Bangalore SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 80 22266565
308, Prestige Centre Point Faks +91 80 22266569
7, Edward Road sewbangalore@sify.com
Bangalore
Mumbai SEW-EURODRIVE India Private Limited Tel. +91 22 28348440
312 A, 3rd Floor, Acme Plaza Faks +91 22 28217858
Andheri Kurla Road, Andheri (E) sewmumbai@vsnl.net
Mumbai
Irlandia
Dystrybucja Dublin Alperton Engineering Ltd. Tel. +353 1 830-6277
Serwis 48 Moyle Road Faks +353 1 830-6458
Dublin Industrial Estate
Glasnevin, Dublin 11
Japonia
Zaktad montazowy  Toyoda-cho SEW-EURODRIVE JAPAN CO., LTD Tel. +81 538 373811
Dystrybucja 250-1, Shimoman-no, Faks +81 538 373814
Serwis Toyoda-cho, lwata gun sewjapan@sew-eurodrive.co.jp

Shizuoka prefecture, 438-0818
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Kamerun
Dystrybucja Douala Electro-Services Tel. +237 4322-99
Rue Drouot Akwa Faks +237 4277-03
B. P. 2024
Douala
Kanada
Zaktady montazowe Toronto SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 905 791-1553
Dystrybucja 210 Walker Drive Faks +1 905 791-2999
Serwis Bramalea, Ontario L6T3W1 http://www.sew-eurodrive.ca
l.reynolds@sew-eurodrive.ca
Vancouver SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 604 946-5535
7188 Honeyman Street Faks +1 604 946-2513
Delta. B.C. V4G 1 E2 b.wake@sew-eurodrive.ca
Montreal SEW-EURODRIVE CO. OF CANADA LTD. Tel. +1 514 367-1124
2555 Rue Leger Street Faks +1 514 367-3677
LaSalle, Quebec H8N 2V9 a.peluso@sew-eurodrive.ca
Dalsze adresy dotyczgce punktéw serwisowych w Kanadzie na zadanie.
Kolumbia
Zaklad montazowy  Bogota SEW-EURODRIVE COLOMBIA LTDA. Tel. +57 1 54750-50
Dystrybucja Calle 22 No. 132-60 Faks +57 1 54750-44
Serwis Bodega 6, Manzana B sewcol@andinet.com
Santafé de Bogota
Korea
Zaklad montazowy  Ansan-City SEW-EURODRIVE KOREA CO., LTD. Tel. +82 31 492-8051
Dystrybucja B 601-4, Banweol Industrial Estate Faks +82 31 492-8056
Serwis Unit 1048-4, Shingil-Dong master@sew-korea.co.kr
Ansan 425-120
Libanon
Dystrybucja Beirut Gabriel Acar & Fils sarl Tel. +961 1 4947-86
B. P. 80484 +961 1 4982-72
Bourj Hammoud, Beirut +961 3 2745-39
Faks +961 1 4949-71
gacar@beirut.com
Litwa
Dystrybucja Alytus UAB Irseva Tel. +370 315 79204
Merkines g. 2A Faks +370 315 79688
LT-4580 Alytus irmantas.irseva@one.lt
Luksemburg
Zaktad montazowy  Briissel CARON-VECTOR S.A. Tel. +32 10 231-311
Dystrybucja Avenue Eiffel 5 Faks +32 10 231-336
Serwis B-1300 Wavre http://www.caron-vector.be
info@caron-vector.be
totwa
Dystrybucja Riga SIA Gultni Tel. +371 7 840202
21, Unijas Street Faks +371 7 840088
LV-1039 Riga gultni@isr.lv
Macedonia
Dystrybucja Skopje SGS-Skopje / Macedonia Tel. +389 2 385 466
"Teodosij Sinactaski" 66 Faks +389 2 384 390
91000 Skopje / Macedonia sgs@mol.com.mk
Malezja
Zaklad montazowy  Johore SEW-EURODRIVE SDN BHD Tel. +60 7 3549409

Dystrybucja
Serwis

No. 95, Jalan Seroja 39, Taman Johor Jaya
81000 Johor Bahru, Johor
West Malaysia

Faks +60 7 3541404
kchtan@pd.jaring.my
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Marokko
Dystrybucja Casablanca S.R. M. Tel. +212 2 6186-69 + 6186-70 + 6186~
Société de Réalisations Mécaniques 71
5, rue Emir Abdelkader Faks +212 2 6215-88
05 Casablanca srm@marocnet.net.ma
Norwegia
Zaktad montazowy  Moss SEW-EURODRIVE A/S Tel. +47 69 241-020
Dystrybucja Solgaard skog 71 Faks +47 69 241-040
Serwis N-1599 Moss sew@sew-eurodrive.no
Nowa Zelandia
Zaktady montazowe Auckland SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 9 2745627
Dystrybucja P.O. Box 58-428 Faks +64 9 2740165
Serwis 82 Greenmount drive sales@sew-eurodrive.co.nz
East Tamaki Auckland
Christchurch SEW-EURODRIVE NEW ZEALAND LTD. Tel. +64 3 384-6251
10 Settlers Crescent, Ferrymead Faks +64 3 384-6455
Christchurch sales@sew-eurodrive.co.nz
Peru
Zaktad montazowy Lima SEW DEL PERU MOTORES REDUCTORES Tel. +51 1 3495280
Dystrybucja S.AC. Faks +51 1 3493002
Serwis Los Calderos 120-124 sewperu@terra.com.pe
Urbanizacion Industrial Vulcano, ATE, Lima
Polska
Zaklad montazowy  to6dz SEW-EURODRIVE Polska Sp.z.0.0. Tel. +48 42 67710-90
Dystrybucja ul. Techniczna 5 Faks +48 42 67710-99
Serwis PL-92-518 t6dz Hot line +48 602 739 739
+48 602 SEW SEW
http://www.sew-eurodrive.pl
sew@sew-eurodrive.pl
Portugalia
Zaklad montazowy  Coimbra SEW-EURODRIVE, LDA. Tel. +351 231 20 9670
Dystrybucja Apartado 15 Faks +351 231 20 3685
Serwis P-3050-901 Mealhada http://www.sew-eurodrive.pt
infosew@sew-eurodrive.pt
Republika Czeska
Dystrybucja Praha SEW-EURODRIVE CZ S.R.O. Tel. +420 220121234 + 220121236
Business Centrum Praha Faks +420 220121237
Luna 591 http://www.sew-eurodrive.cz
CZ-16000 Praha 6 - Vokovice sew@sew-eurodrive.cz
Rosja
Dystrybucja St. Petersburg ZAO SEW-EURODRIVE Tel. +7 812 5357142+812 5350430
P.O. Box 263 Faks +7 812 5352287
RUS-195220 St. Petersburg sew@sew-eurodrive.ru
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RPA
Zaklady montazowe Johannesburg SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 11 248-7000
Dystrybucja Eurodrive House Faks +27 11 494-2311
Serwis Cnr. Adcock Ingram and Aerodrome Roads liansen@sew.co.za
Aeroton Ext. 2
Johannesburg 2013
P.O.Box 90004
Bertsham 2013
Capetown SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 21 552-9820
Rainbow Park Faks +27 21 552-9830
Cnr. Racecourse & Omuramba Road Teleks 576 062
Montague Gardens dswanepoel@sew.co.za
Cape Town
P.O.Box 36556
Chempet 7442
Cape Town
Durban SEW-EURODRIVE (PROPRIETARY) LIMITED  Tel. +27 31 700-3451
2 Monaceo Place Faks +27 31 700-3847
Pinetown dtait@sew.co.za
Durban
P.O. Box 10433, Ashwood 3605
Rumunia
Dystrybucja Bucuresti Sialco Trading SRL Tel. +40 21 230-1328
Serwis str. Madrid nr.4 Faks +40 21 230-7170
71222 Bucuresti sialco@sialco.ro
Senegal
Dystrybucja Dakar SENEMECA Tel. +221 849 47-70
Mécanique Générale Faks +221 849 47-71
Km 8, Route de Rufisque senemeca@sentoo.sn
B. P. 3251, Dakar
Singapur
Zaktad montazowy  Singapore SEW-EURODRIVE PTE. LTD. Tel. +65 68621701 ... 1705
Dystrybucja No 9, Tuas Drive 2 Faks +65 68612827
Serwis Jurong Industrial Estate Teleks 38 659
Singapore 638644 sales@sew-eurodrive.com.sg
Stowacja
Dystrybucja Sered SEW-Eurodrive SK s.r.o. Tel. +421 31 7891311
Trnavska 920 Faks +421 31 7891312
SK-926 01 Sered sew@sew-eurodrive.sk
Stowenia
Dystrybucja Celje Pakman - Pogonska Tehnika d.o.o. Tel. +386 3 490 83-20
Serwis Ul. XIV. divizije 14 Faks +386 3 490 83-21
SLO - 3000 Celje pakman@siol.net
Szwaijcaria
Zaktad montazowy  Basel Alfred Imhof A.G. Tel. +41 61 41717-17
Dystrybucja Jurastrasse 10 Faks +41 61 41717-00
Serwis CH-4142 Munchenstein bei Basel http://www.imhof-sew.ch
info@imhof-sew.ch
Szwecja
Zaktad montazowy  Jonkoping SEW-EURODRIVE AB Tel. +46 36 3442-00
Dystrybucja Gnejsvagen 6-8 Faks +46 36 3442-80
Serwis S-55303 Jonképing http://www.sew-eurodrive.se
Box 3100 S-55003 J6énk&ping info@sew-eurodrive.se
Tajlandia
Zaklad montazowy  Chon Buri SEW-EURODRIVE (Thailand) Ltd. Tel. +66 38 454281
Dystrybucja Bangpakong Industrial Park 2 Faks +66 38 454288
Serwis 700/456, Moo.7, Tambol Donhuaroh sewthailand@sew-eurodrive.co.th

Muang District
Chon Buri 20000
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Zaktad montazowy
Dystrybucja
Serwis

Tunesien
Dystrybucja Tunis T. M.S. Technic Marketing Service Tel. +216 1 4340-64 + 1 4320-29
7, rue Ibn El Heithem Faks +216 1 4329-76
Z.1. SMMT
2014 Mégrine Erriadh
Turcja
Zaktad montazowy Istanbul SEW-EURODRIVE Tel. +90 216 4419163 + 216 4419164 +
Dystrybucja Hareket Sistemleri Sirketi 216 3838014
Serwis Bagdat Cad. Koruma Cikmazi No. 3 Faks +90 216 3055867
TR-81540 Maltepe ISTANBUL sew@sew-eurodrive.com.tr
USA
Zaklad produkcyjny Greenville SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 864 439-7537

1295 Old Spartanburg Highway
P.O. Box 518
Lyman, S.C. 29365

Faks Sales +1 864 439-7830
Faks Manuf. +1 864 439-9948
Faks Ass. +1 864 439-0566
Teleks 805 550
http://www.seweurodrive.com
cslyman@seweurodrive.com

Zaklady montazowe San Francisco

SEW-EURODRIVE INC.

Tel. +1 510 487-3560

Dystrybucja 30599 San Antonio St. Faks +1 510 487-6381
Serwis Hayward, California 94544-7101 cshayward@seweurodrive.com
Philadelphia/PA SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 856 467-2277
Pureland Ind. Complex Faks +1 856 467-3792
2107 High Hill Road, P.O. Box 481 csbridgeport@seweurodrive.com
Bridgeport, New Jersey 08014
Dayton SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 937 335-0036
2001 West Main Street Faks +1 937 440-3799
Troy, Ohio 45373 cstroy@seweurodrive.com
Dallas SEW-EURODRIVE INC. Tel. +1 214 330-4824
3950 Platinum Way Faks +1 214 330-4724
Dallas, Texas 75237 csdallas@seweurodrive.com
Dalsze adresy dotyczace punktéw serwisowych w USA na zgdanie.
Wenezuela
Zaktad montazowy Valencia SEW-EURODRIVE Venezuela S.A. Tel. +58 241 832-9804
Dystrybucja Av. Norte Sur No. 3, Galpon 84-319 Faks +58 241 838-6275
Serwis Zona Industrial Municipal Norte sewventas@cantv.net
Valencia, Estado Carabobo sewfinanzas@cantv.net
Wegry
Dystrybucja Budapest SEW-EURODRIVE Kift. Tel. +36 1 437 06-58
Serwis H-1037 Budapest Faks +36 1 437 06-50
Kunigunda u. 18 sew-eurodrive.voros@matarnet.hu
Wielka Brytania
Zaktad montazowy  Normanton SEW-EURODRIVE Ltd. Tel. +44 1924 893-855
Dystrybucja Beckbridge Industrial Estate Faks +44 1924 893-702
Serwis P.O. Box No.1 http://www.sew-eurodrive.co.uk
GB-Normanton, West- Yorkshire WF6 1QR info@sew-eurodrive.co.uk
Wiochy
Zaktad montazowy Milano SEW-EURODRIVE di R. Blickle & Co.s.a.s. Tel. +39 2 96 9801
Dystrybucja Via Bernini,14 Faks +39 2 96 799781
Serwis 1-20020 Solaro (Milano) sewit@sew-eurodrive.it
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